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Seguridad

1 Seguridad

1.1 Informaciones generales de seguridad

El capitulo "Seguridad" resume las instrucciones de seguridad que se deben observar durante
el funcionamiento del aparato.

La construccién y seguridad funcional del aparato corresponden a las ultimas tecnologias
disponibles. Ha sido examinado y ha salido de fabrica en perfectas condiciones de seguridad.
Para conservar este estado durante todo el tiempo de funcionamiento, es imprescindible que se
observen y se sigan los datos e instrucciones indicados en el manual de instrucciones, asi
como la documentacion y los certificados vigentes.

Durante el funcionamiento del aparato se deberan observar, en todo caso, las instrucciones
generales de seguridad. Ademas de las informaciones generales, los capitulos individuales del
manual contienen prescripciones de los procesos e instrucciones de manejo con instrucciones
concretas de seguridad.

Si no se cumplen las instrucciones de seguridad, no esta garantizado que el personal operador
y el medio ambiente estén protegidos contra riesgos y peligros posibles y que el aparato
funcione correctamente.

1.2 Uso conforme al fin previsto

Este aparato sirve para los siguientes fines:
+ Para medir sustancias liquidas y pastosas con conductividad eléctrica.

+ Para medir el caudal volumétrico 6 masico (con presién / temperatura constante) cuando se
ha seleccionado una unidad fisica de masa.

El uso conforme al fin previsto comprende también los siguientes puntos:
» Se deberan observar y seguir las instrucciones de este manual.
+ Se deberan observar los valores limite indicados. Ver el capitulo "Valores limite".

» Deberan observarse los fluidos permitidos. Ver el capitulo "Fluidos permitidos".

D184B140U04
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Seguridad

1.3 Uso contrario al fin previsto

No se admite que el aparato se utilice para los siguientes fines:

El uso como pieza elastica de compensacion en tuberias, p.ej.: para compensar vibraciones,
deformaciones o dilataciones de las tuberias.

El uso como peldafio o escalera, p. ej.: para fines de montaje.
El uso como soporte para cargas externas, p.ej.: como soporte de tuberias, etc.

Adicion de materiales, p.ej.: para pintar encima la placa de caracteristicas o para unir por
soldadura elementos adicionales.

Reduccioén del material, p.ej.: por perforacion de la carcasa.

Las reparaciones, modificaciones y afiadidos o la instalacion de piezas de recambio estan
Unicamente permitidas en la forma en que se describe en el manual de instrucciones. Las
actividades de mayor alcance deben acordarse con ABB Automation Products GmbH. Esto no
es aplicable a las reparaciones realizadas por talleres especializados autorizados por ABB.

1.4 Valores limite técnicos

El aparato esta destinado exclusivamente para ser utilizado dentro de los valores limite
técnicos indicados en la placa de caracteristicas y en las hojas de datos adjuntas.

Se deberan observar los siguientes valores limite:

La presion de servicio admisible (PS) y la temperatura admisible del fluido (TS) no deben
exceder los valores de presion y temperatura (p/T-Ratings).

No se debera sobrepasar la temperatura de funcionamiento maxima admisible.
No debera excederse la temperatura ambiente admisible.
Se debera observar la clase de proteccion de la caja.

El sensor no debe utilizarse en la proximidad de campos electromagnéticos fuertes, p. €;j.,
motores, bombas, transformadores, etc. La distancia minima a observar es de
aproximadamente 1 m (3.28 ft). En caso de montaje en elementos de acero (p.ej: en vigas
de acero) habra que observar la distancia minima de 100 mm (3.94 inch) (valor calculado
segun IEC801-2 y IECTC77B, respectivamente).

FSM4000 D184B140U04
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1.5 Fluidos permitidos

En las mediciones se deberan observar las siguientes instrucciones:

+ Se podran utilizar solamente fluidos que, segun la experiencia del usuario y/o del fabricante,
garanticen, que durante el tiempo de funcionamiento no se perjudiquen las propiedades
quimicas y fisicas necesarias para la seguridad funcional de los materiales de los
componentes que entren en contacto con el fluido (p.ej: electrodo de medida, electrodo de
puesta a tierra, recubrimiento, elemento de conexion, placa de proteccion y brida de
proteccién).

* Los fluidos con propiedades desconocidas o sustancias de medicion abrasivas se podran
utilizar solamente cuando el propietario pueda garantizar, mediante ensayos periddicos
apropiados para tal fin, que el aparato funcione segura y correctamente.

» Se deberan observar los datos indicados en la placa de caracteristicas.

1.6 Suministro de garantia

Cualquier forma de uso que no corresponda con el fin previsto, asi como el incumplimiento de
este manual de instrucciones o el empleo de personal insuficientemente cualificado y
modificaciones arbitrarias del aparato, excluyen la responsabilidad del fabricante por dafos y
perjuicios que resulten de ello. En este caso se extinguira la garantia del fabricante.

1.7 Etiquetas y simbolos

1.7.1 Simbolos y avisos

-~ = > B PP

Peligro — <Dafios graves para la salud / peligro de muerte>

Uno de estos simbolos indica, en combinacion con el mensaje "Peligro”, un peligro inminente.
No evitando el peligro tiene como consecuencia la muerte o lesiones muy graves.

Advertencia — <Danos fisicos>

El simbolo indica, en combinacion con el mensaje "Advertencia", una situacion que puede ser
peligrosa. No evitando ésta situacion puede tener como consecuencia la muerte o lesiones
muy graves.

Atencion — <Lesiones leves>

El simbolo indica, en combinacion con el mensaje "Atencién”, una situacion que puede ser
peligrosa. No evitando ésta situacién puede tener como consecuencia lesiones leves 0 menos
graves. Puede ser utilizado también para advertir contra dafios materiales.

Aviso — j<Daios materiales>!

El simbolo indica una situacion que puede ser dafiosa. No evitando ésta situaciéon puede
tener como consecuencia dafos del producto o de los objetos que se hallan cerca del mismo.

jlmportante!

El simbolo indica consejos para el usuario o informaciones muy utiles. No es un mensaje para
situaciones peligrosas o dafosas.

D184B140U04
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1.7.2 Placa de caracteristicas / placa del fabricante

La placa del fabricante / placa de caracteristicas se encuentra en los siguientes puntos de la
carcasa del aparato:

3

My

G00522

Fig. 1

1 Placa indicadora de tipo del sensor

2 Placa del fabricante del sensor

3 Placa indicadora de tipo del transmisor

1.7.2.1 Identificacion del diseifio del aparato

1. Identificacion del modelo:

El nimero de modelo del sensor o del transmisor (véase la pos. 1 o la pos. 2 en la
descripcioén de las placas indicadoras de tipo) se desprende de la placa indicadora de tipo.
El esquema de conexién del modelo correspondiente se encuentra en el capitulo "Conexion
eléctrica". Los datos técnicos, las curvas de carga de los materiales, etc. se pueden ver
(clasificados segun los modelos disponibles) del capitulo "Datos técnicos".

2. ldentificacion del disefio del transmisor:

La identificacion del tipo de transmisor se realiza mediante la placa indicadora de tipo en la
carcasa del transmisor.

3. ldentificacion de la version del software:

La version actual del software se indicara en el display, una vez que el transmisor haya sido
conectado.

10 FSM4000 D184B140U04



Rpw Seguridad
1.7.2.2 Placa de caracteristicas
Sensor
ABB Model sE21 C€—
) 3
4 Order no: 000221498 / X001
6 5 Material: PFA/Hastelloy C-4 DN 10 PN 40 «— 5
T~ 1, Tmax 130 °C P67 e+ 7
8 > Qmax DN:  45.0 l/min Pmax: <30 VA«i—— g
10 T Phase: 90° URef: 0.280 V. «—— 1
> Cs: -31.3500 % Cz: -0.5052 % <
12— AS ‘ 13
- e S 500523
Fig. 2
1 NUm. de modelo 8 Caudalmax.aV=10m/s
2 Marca CE (Conformidad CE) 9 Consumo de potencia
3 Numero del pedido 10 Posicion de fase entre la tension de la sefial
4 Revestimiento del tubo de medida / y la tensién de referencia

Material de los electrodos

11 Tensién de referencia

5 Diametro nominal / presién nominal 12 Cs Factor de calibraciéon Alcance
6 Temperatura max. del fluido 13 Cz Factor de calibracion Punto cero
7 Clase de proteccioén de la carcasa
Transmisor
1
ABB signal converter sSaC€-—
Model No.:  S4 2
Order No.: 0002238521/ Y001 3
Power supply: U/fnenn: 85-253 V AC / 50/60 Hz «——F——— 4
Smax: <45 VA 5
Pulse output / Communication:
passive v HART 6
Comment: do not connect to EEx Primary 7
/N\-ED s mn s oo cousaa
Fig. 3
1 Marca CE (Conformidad CE) 6 Modelo segun el pedido con/sin protocolo
2 NUm. de modelo HART o PROFIBUS PA o FOUNDATION
3 Numero del pedido Fieldbus
4 Energia auxiliar - Area de tension / 7 Modelo segun el pedido activo (impulsos
Frecuencia 24 V) o pasivo (optoacoplador) (el cambio
5 Consumo de potencia del transmisor y de activo a pasivo se puede realizar in situ)

del sensor

D184B140U04
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1.7.2.3 Placa del fabricante

La placa del fabricante se encuentra sobre la caja del sensor. Independientemente de que el
equipo a presion esté sujeto o no al ambito de vigencia de la Directiva sobre equipos a presion
(PED) (ver también Art. 3 parrafo 3 PED 97/23/CE), el marcado se efectuara mediante dos
placas diferentes del fabricante:

Equipo a presidn sujeto al ambito de vigencia de la PED

1

DN 50/ PN 40
Material: 1.4571 / PTFE |/ Hast.C-4 —
Manufactured: 2002 PED: Fluid 1, Gas
ABB Automation Products GmbH

37070 Gottingen -Germany — |

ADDR |
PFREPEP S-N\r: 00%4
\

o g A~ W DN

G00002

Fig. 4
1 Marca CE (con numero de la autoridad
competente) que confirma que el equipo
cumple con los requisitos de la Directiva
sobre equipos a presion 97/23/CE.

4 Material de las bridas, revestimiento y
electrodos utilizados (partes mojadas).

5 Ano de fabricacion del equipo a presién e
indicacién del grupo de fluidos

2 Numero de serie para la identificacion del considerado segun PED
equipo a presion por parte del fabricante. (PressureEquipmentDirective = PED).
3 Diametro nominal y presidon nominal del Fluido Grupo 1 = fluidos peligrosos,

equipo a presion. liquido, gaseoso.

6 Fabricante del equipo a presion.

Equipo a presién fuera del rango de aplicaciéon PED

"l\==== S.-Nr.: 0012345

DN 50/ PN 40

Material: 1.4571/ PTFE [ Hast.C-4
Manufactured: 2002 PED: SEP
ABB Automation Products GmbH
37070 Gottingen - Germany

G00003

Fig. 5

La placa del fabricante contiene casi los mismos datos que la placa descrita arriba, pero con las
siguientes modificaciones:

+ Falta la marca CE del equipo a presion (segun Art. 3, parrafo 3 de la Directiva PED, ya que
el equipo a presion esta fuera del rango de aplicacion de la Directiva sobre equipos a
presion (97/23/CE)).

» El motivo para la excepcion se especifica en el Art 3 parrafo 3 de la PED. El equipo a presién se
clasifica en el grupo SEP (= Sound Engineering Practice) "Practicas de la buena ingenieria".

o ilmportante!

1 Si la placa del fabricante no aparece, el equipo no cumple los requisitos de la Directiva sobre
equipos a presion 97/23/CE. La excepcion se aplica para agua, redes y equipos accesorios
conectados (segun la linea directiva 1/16 Sec. 1 parrafo 3.2 de la Directiva sobre equipos a
presion).
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1.8 Deberes del propietario

Antes de utilizar fluidos corrosivos o abrasivos, el propietario debera informarse sobre la
resistencia de todos los componentes que entren en contacto con el fluido. ABB le puede
ayudar a elegir los materiales mas apropiados, pero no puede asumir responsabilidad alguna
por ello.

El propietario debera cumplir, por principio, las normas nacionales vigentes respecto a la
instalacién, prueba funcional, reparacion y mantenimiento de los aparatos eléctricos.

1.9 Cualificacion del personal

La instalacion, puesta en marcha y mantenimiento del aparato sélo deben ser llevados a cabo
por personal especializado debidamente instruido que haya sido autorizado por el propietario
del equipo. El personal especializado tiene que haber leido y entendido el manual y debe
seguir sus indicicones.

1.10 Devolucion de aparatos

Para el envio de aparatos para reparacion o recalibracion, debera utilizarse el embalaje original
0 un recipiente apropiado de transporte. El aparato debe enviarse acompanado del impreso de
reenvio debidamente rellenado (ver anexo).

Segun la Directiva CE sobre materiales peligrosos, los propietarios de basuras especiales son
responsables de su correcta eliminacion y deben observar las siguientes instrucciones:

Todos los aparatos que se envien a ABB Automation Products GmbH tendran que estar libres
de sustancias peligrosas (acidos, lejias, soluciones, etc.).

Para ello es necesario que se laven todos los huecos (p.€j., entre el tubo de medida y la caja)
para eliminar y neutralizar todas las sustancias peligrosas. Si se utilizan sensores superiores a
DN 300 es necesario, para eliminar sustancias peligrosas o neutralizar la zona de la bobina y
del electrodo, que se abra el tornillo de inspeccion en el punto inferior de la caja (sirve para
evacuar condensados). Estas medidas deben documentarse en el formulario de devolucion.

D184B140U04
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1.11 Eliminacion de residuos

La empresa ABB Automation Products GmbH se declara partidaria de la proteccion activa del
medio ambiente y dispone de un sistema de gestion ajustado a las normas DIN EN ISO
9001:2000, EN ISO 14001:2004 y OHSAS 18001. Durante la fabricacién, el almacenamiento,
transporte, uso y la explotaciéon y eliminaciéon de nuestros productos y soluciones técnicas, la
carga contaminante al medio ambiente y a las personas debe minimizarse al maximo.

Esto requiere, en particular, que los recursos naturales se utilicen con la debida precaucion.
Nuestros folletos de informacién editados por ABB sirven para llevar un dialogo abierto con el
publico.

El presente producto / equipo esta compuesto de materiales que pueden ser reutilizados por
plantas de reciclaje especializadas.

1.11.1 Informacién sobre la Directiva WEEE 2002/96/CE (residuos de aparatos eléctricos y electrénicos)
(Waste Electrical and Electronic Equipment)

El presente producto / aparato no esta sujeto a la Directiva WEEE 2002/96/CE y a las leyes
nacionales pertinentes (en Alemania, p.ej.: ElekitroG).

Entregue el producto / aparato directamente a una empresa especializada en reciclaje. No
utilice para tal fin los centros municipales de recogida y reciclaje. Estos deben utilizarse
solamente para productos de uso privado segun la Directiva WEEE 2002/96/CE. La eliminacion
adecuada evita repercusiones negativas sobre el hombre y el medio ambiente, permitiendo el
reciclaje de las materias primas valiosas.

Si usted no tiene posibilidad de eliminar el equipo usado debidamente, nuestro servicio
posventa estd dispuesto a recoger y eliminar el equipo, contra restitucion de los costes
correspondientes.

1.12 Instrucciones de seguridad para el transporte
Observar las siguientes instrucciones:
+ Segun el tipo de aparato, el centro de gravedad puede no estar en el centro del equipo.

+ Los anillos y tapas de proteccién montados en las conexiones a proceso de los aparatos
recubiertos de PTFE/PFA deben desmontarse sélo inmediatamente antes de la instalacion.

En ello hay que cuidar, para evitar fugas, de no cortar y dafar el recubrimiento de la brida.

1.13 Instrucciones de seguridad para el montaje
Observar las siguientes instrucciones:
» La direccion de flujo tiene que corresponder a la marca indicada en el aparato (si existe).
+ Al montar los tornillos de la brida no sobrepasar el par maximo de apriete.
« Alinstalar los aparatos, evitar tensiones mecanicas (torsion, flexion).
* Los aparatos de brida/Wafer deben montarse con contrabridas planoparalelas.

* Instalar solamente aparatos para las condiciones de operacién previstas e instalarlos con
las juntas apropiadas correspondientes.

» En caso de vibraciones de la tuberia, utilizar fijaciones para tuercas y tornillos apropiados.

14 FSM4000 D184B140U04
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1.14 Instrucciones de seguridad para la instalacién eléctrica

La conexion eléctrica debe efectuarse solamente por el personal autorizado para ello y
conforme a los esquemas de circuitos eléctricos.

Observar las instrucciones para la conexion eléctrica, para cumplir los requisitos de la clase
de proteccion eléctrica.

La linea de alimentacién de suministro de energia auxiliar se realiza de conformidad con las
normas nacionales e internacionales vigentes. En cada equipo debera preconectar un
fusible independiente, el cual debera encontrarse cerca del equipo y caracterizarse como
corresponda. La clase de proteccion del equipo es |. La categoria de sobretensién es |l
(IEC664).

La alimentacion de corriente y el circuito de corriente de las bobinas magnéticas del sensor
son circuitos de corriente que no estan protegidos contra contacto accidental.

El circuito de corriente de la bobina y de la sefial s6lo podra conectarse con el sensor
correspondiente de ABB. Para el circuito de corriente de la bobina debera usar el cable
suministrado D173D147U01. Esto no es necesario en los sensores anteriores 1001422,
10DI1425 (= DN 500). Aqui la alimentacién de la bobina magnética se realiza a través de la
energia auxiliar (véase la placa indicadora del sensor). Para la sefial de medicion debera
usar el cable de sefial suministrado D173D025U01.

En el resto de entradas y salidas sélo puede conectar circuitos de corriente que no estén
protegidos contra contacto accidental o puedan estarlo.

Poner a tierra el sistema de medicién segun las disposiciones correspondientes.

1.15 Instrucciones de seguridad relativas al funcionamiento

Fluidos calientes pueden causar quemaduras, por lo que hay que evitar tocar la superficie del
aparato.

Fluidos agresivos o corrosivos pueden dafar los componentes en contacto con el fluido. Por
ello pueden producirse fugas de fluidos a presion.

Por fatiga de las juntas de las conexiones a proceso (p.ej.: racor roscado sanitario, Tri-Clamp,
etc.) pueden producirse fugas de los fluidos a presion.

Juntas planas internas (si existen) pueden fragilizarse por procesos CIP/CIS.

D184B140U04
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1.16

Instrucciones de seguridad para la inspeccién y el mantenimiento

Advertencia — jPeligro para personas!

Cuando la tapa de la caja esta abierta, no funcionan los dispositivos de proteccién contra
choque eléctrico y contacto accidental. La caja contiene circuitos eléctricos que no estan
protegidos contra contacto accidental.

Por eso, antes de abrir la tapa de la caja se debe desconectar la alimentacién eléctrica.

Advertencia — jPeligro para personas!

En los aparatos = DN 350, el tornillo de inspeccién (ve para descargar el liquido de
condensado) puede hallarse bajo presion. Un fluido que sale a chorro puede causar lesiones
graves.

Despresurizar la tuberia, antes de abrir el tornillo de inspeccion.

Todos los trabajos de reparacion y mantenimiento deberan efectuarse, exclusivamente, por
personas instruidas para tal fin.

* Antes de desmontar el aparato, hay que despresurizarlo y, si es necesario, los conductos y
recipientes adyacentes.

* Antes de abrir el aparato, hay que controlar si han sido utilizadas sustancias peligrosas. Es
posible que el aparato contenga restos peligrosos que puedan salir cuando se abra el
aparato.

* En cuanto esté previsto dentro del marco de responsabilidad del propietario, habra que
realizar inspecciones periddicas para controlar los siguientes puntos:

las paredes expuestas a la presion / el revestimiento del aparato a presién
la funcién técnica de medicién
la hermeticidad

el desgaste (corrosion)

16
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2 Disenio y funcion

2.1  Principio de medida

La medicion electromagnética de caudales se basa en la ley de induccion de Faraday. Cuando
un conductor se mueve dentro de un campo magnético, se induce en él una tension eléctrica.

Este principio de medida se aprovecha técnicamente. El fluido conductivo pasa por un tubo, en
el que se genera - verticalmente a la direccion de flujo - un campo magnético (ver esquema).

La tensién inducida en el fluido es medida por dos electrodos dispuestos diametralmente. Esta
tension de medida Ug es proporcional a la induccion magnética (B), a la distancia (D) entre los
electrodos y a la velocidad media de flujo (v).

Teniendo en cuenta que la induccién magnética (B) y la distancia (D) entre los electrodos son
valores constantes, resulta una proporcionalidad entre la tension de medida Ug y la velocidad
media de flujo (v). De la ecuacioén para calcular el caudal volumétrico se deduce que la tensién
de medida Ug es lineal y proporcional al caudal volumétrico.

En el transmisor, la tension de medida inducida se convierte en sefiales analdgicas y digitales
normalizadas.

G00005

Fig. 6: Esquema de un caudalimetro electromagnético

1 Bobina magnética
2 Tubo de medida en el plano de los

electrodos
3 Electrodo de medida Us~ B-D-v
Ug tensiéon de medida D?
B inducciéon magnética qv = i -y
D distancia entre los electrodos 4
v velocidad media de flujo Ug ~ qv

qv caudal volumétrico

D184B140U04 FSM4000 17
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2.2 Diseno

Un caudalimetro electromagnético estd compuesto por un sensor y un transmisor. El sensor
(modelo SE41F, SE21W, SE21F, SE21) se monta en la tuberia correspondiente, mientras que
el transmisor (S4) se monta in situ o en un lugar central.

2.3 Versiones del aparato

El transmisor uP se monta espacialmente de manera separada del sensor. Se pueden emplear
cables de senal inferiores a 50 m a una conductividad minima de 20 yS/cm. En los sensores
con preamplificador la longitud del cable de sefial aumenta a 200 m. La conexion eléctrica entre
el transmisor y el sensor se realiza a través de la carcasa de conexion con un cable de senal y
un cable de bobina magnética.

@ o
I )

3
==Y IS S S:=
SE41F E SE21W SE21F SE21 G00526

Fig. 7

El transmisor se encuentra disponible en dos versiones:

+ Carcasa de campo modelo S4

El sensor se encuentra disponible con una carcasa de aluminio y de acero fino:
+ Caja de aluminio: modelo FSM4000-SE41F
» Caja de acero fino: modelo FSM4000-SE21W / -SE21F / -SE21

o jlmportante!

l También puede conectar sensores anteriores al transmisor S4. Véase también las
indicaciones del capitulo "6.1 Control antes de la puesta en funcionamiento" o. "11
Funcionamiento S4 con un sensor anterior".
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3 Transporte

3.1 Inspeccion

Inmediatamente después de desembalarlos, hay que asegurarse de que los aparatos no
presentan dafios por transporte inadecuado . Los dafios de transporte deben ser
documentados. Todas las reclamaciones de indemnizacion por dafios deberan presentarse
inmediatamente, y antes de la instalacién, ante el expedidor competente.

3.2 Instrucciones generales para el transporte
Al transportar el aparato al lugar de medicién, habra que observar los siguientes puntos:
« El centro de gravedad puede no estar en el centro del aparato.

* Los anillos y tapas de proteccién montados en las conexiones a proceso de los aparatos
recubiertos de PTFE/PFA deben desmontarse solo inmediatamente antes de la instalacion.
En ello hay que cuidar, para evitar fugas, de no cortar y dafnar el recubrimiento.

+ Los aparatos bridados no deben levantarse a través de la carcasa del transmisor o de la
caja de conexion, respectivamente.

3.3 Transporte de aparatos bridados inferiores a DN 350

Peligro - jPeligro de lesion por deslizamiento del aparato!

El centro de gravedad del aparato entero puede hallarse por encima de los (dos) puntos de
suspension de las correas portadoras.
Evite que el aparato se gire o resbale durante el transporte. Apoyar el medidor lateralmente.

Utilizar correas portadoras para transportar aparatos bridados inferiores a DN 350. Poner las
correas portadoras alrededor de ambas conexiones a proceso y levantar el aparato. No utilizar
cadenas, para no dafar la carcasa.

/N v <il

LI

G00587

Fig. 8: Transporte de aparatos bridados inferiores a DN 350
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3.4 Transporte de aparatos bridados superiores a DN 300
' Precaucién - jNo dafar los componentes!
Durante el transporte con una carretilla elevadora es posible que la carcasa se abolle y que
® se dafien las bobinas magnéticas interiores.

Para el transporte el aparato abridado no se puede elevar por el medio de la carcasa con una
carretilla elevadora.

Los aparatos de brida no deben levantarse por la caja de conexién o por el medio de la
carcasa. Use las corchetas para el transporte que se encentran en el aparato para levantar y
colocar el aparto en la tuberia.

G00461

Fig. 9: Transporte de aparatos bridados superiores a DN 300
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4 Montaje

4.1 Instrucciones generales para el montaje

En el montaje deben observarse los siguientes puntos:

La direccién de flujo tiene que corresponder a la marca (si existe).
Al montar los tornillos de la brida, hay que observar el par maximo de apriete.
Al instalar los aparatos, evitar tensiones mecanicas (torsion, flexion).

Los aparatos de brida/Wafer deben montarse con contrabridas planoparalelas y solamente
con las juntas apropiadas.

Utilizar juntas fabricadas de un material resistente al fluido y a la temperatura de operacion o
en el caso de equipos higiénicos "Hygienic Design" usar material estanqueizante adecuado.

Las juntas no deben penetrar en la zona de flujo, porque se pueden producir turbulencias
que afectan la precision del aparato.

La tuberia no debe ejercer ninguna fuerza 6 par de torsion sobre el aparato.

Los tapones de los pasacables no deben desmontarse antes de que se monten los cables
eléctricos.

Hay que cuidar de que las juntas de la tapa del aparato queden fijadas correctamente.
Cerrar la tapa correctamente. Apretar las uniones roscadas de la tapa.

El transmisor independiente debe instalarse en un lugar libre de vibraciones.

No exponer el transmisor directamente a los rayos del sol; instalar un dispositivo de
proteccién contra rayos solares, si es necesario.

4.2 Dispositivos de apoyo para diametros nominales superiores a DN 300

Precaucién - jNo dafar los componentes!
En caso de apoyo inadecuado es posible que la carcasa se abolle y que se dafien las bobinas

magnéticas interiores.
Colocar los apoyos en el borde de la carcasa (ver flechas en la figura adjunta).

Los aparatos con diametros nominales superiores a DN 300 deben ser colocados sobre una
base suficientemente robusta utilizando los soportes.

Yy \

G00462

Fig. 10: Apoyo en caso de didmetros nominales superiores a DN 300
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4.3

Montaje del sensor

El aparato se puede instalar en cualquier lugar de la tuberia, siempre que se cumplan los
requisitos de instalacion.

Atencion - jNo daiar el aparato!

Para las juntas de la brida o de las conexiones a proceso no debe utilizarse grafito, para
evitar que en la superficie interior del tubo medidor se forme un capa conductora. Habra que
observar que no se produzcan picos de vacio, para evitar dafos en el recubrimiento de las
tuberias (revestimiento PTFE). Esto puede destruir el equipo.

1. Desmontar las placas protectoras montadas en los lados izquierdo y derecho del tubo de
medida (si existen). Tener cuidado de no cortar y dafiar el recubrimiento de la brida, para
evitar fugas.

2. Montar el tubo de medida de tal forma que se sitde planoparalela y céntricamente entre las
tuberias.

3. Montar las juntas entre las superficies.

ilmportante!

Para obtener resultados éptimos de medicion, hay que cuidar que el tubo medidor y las juntas
del sensor se ajusten céntricamente.

4. Introducir en los agujeros tornillos adecuados (véase el capitulo "Pares de apriete").
5. Engrasar ligeramente los esparragos roscados.

6. Apretar en diagonal las tuercas (ver figura siguiente). jObservar los pares de apriete
indicados en el capitulo "Pares de apriete"!

Aplicar primero un par de apriete de 50 % aprox., luego uno de 80 % aprox. y, por ultimo, el
par maximo de apriete. jNo exceder el par maximo de apriete!

G00034

Fig. 11
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4.4 Pares de apriete

441 Aparatos bridados modelo SE41F / SE21F
Diametro nominal Presion Par de apriete max.
nominal Tornillos
mm Inch PN Nm
40 4 xM12 8
3..101 1/10 ... 3/8“1) CL 150 4 xM12 6
CL 300 4 xM12 7
40 4 xM12 10
15 1/2¢ CL 150 4 xM12 6
CL 300 4 xM12 7
40 4 xM12 16
20 3/4¢ CL 150 4 xM12 8
CL 300 4 x M16 13
40 4 xM12 21
25 1" CL 150 4 xM12 10
CL 300 4 x M16 18
40 4 x M16 34
32 11/4* CL 150 4 xM12 15
CL 300 4 x M16 27
40 4 x M16 43
40 11/2° CL 150 4 xM12 20
CL 300 4 x M20 43
40 4 x M16 56
50 2¢ CL 150 4 x M16 39
CL 300 8 x M16 28
16 4 x M16 34
p 40 8 x M16 39
65 212 CL 150 4 x M16 49
CL 300 8 x M20 43
40 8 x M16 49
80 3¢ CL 150 4 x M16 69
CL 300 8 x M20 62
16 8 x M16 47
« 40 8 x M20 77
100 4 CL 150 8 x M16 49
CL 300 8 x M20 92
16 8 x M16 62
« 40 8 x M24 120
125 S CL 150 8 x M20 76
CL 300 8 x M20 120
16 8 x M20 83
« 40 8 x M24 155
150 6 CL 150 8 x M20 96
CL 300 8 x M20 100
10 8 x M20 120
16 12 x M20 81
« 25 12 x M24 120
200 8 40 12 x M27 200
CL 150 8 x M20 135
CL 300 12 x M24 170
Continta en la pagina siguiente
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MRIpw
Diametro nominal Presion Par de apriete max.
nominal Tornillos

mm Inch PN Nm
10 12 x M20 97
16 12 x M24 120
p 25 12 x M27 175
250 10 40 12 x M30 320
CL 150 12 x M24 135
CL 300 16 x M27 185
10 12 x M20 115
16 12 x M24 160
p 25 16 x M27 175
300 12 40 16 x M30 340
CL 150 12 x M24 180
CL 300 16 x M30 265
10 16 x M20 145
350 14* 16 16 x M24 195
25 16 x M30 280
10 16 x M24 200
400 16" 16 16 x M27 250
25 16 x M33 365
500 20" 10 20 x M24 200
600 24" 10 20 x M27 260
700 28" 10 24 x M27 300
800 32° 10 24 x M30 390
900 36" 10 28 x M30 385
1000 40" 10 28 x M33 480

1) Brida de empalme DIN EN1092-1 = DN10 (3/8*), brida de empalme ASME = DN15 (1/2")

24
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442 Aparatos de brida Wafer modelo SE21W
Diametro nominal DN Presion Par de apriete max.
nominal Tornillos
mm Inch PN Nm
40 4 xM12 2,3
3..8" 1/10 ... 5/16*1) CL 150 4 x M12 bajo demanda
CL 300 4 xM12 bajo demanda
40 4 xM12 7
10 3/8“1) CL 150 4 x M12 bajo demanda
CL 300 4 xM12 bajo demanda
40 4 xM12 7
15 1/2¢ CL 150 4 x M12 bajo demanda
CL 300 4 xM12 bajo demanda
40 4 xM12 11
20 3/4* CL 150 4 x M12 bajo demanda
CL 300 4 xM16 bajo demanda
40 4 xM12 15
25 1¢ CL 150 4 x M12 bajo demanda
CL 300 4 xM16 bajo demanda
40 4 x M16 26
32 1 1/4* CL 150 4 x M12 bajo demanda
CL 300 4 x M20 bajo demanda
40 4 x M16 33
40 11/2° CL 150 4 xM12 bajo demanda
CL 300 4 x M20 bajo demanda
40 4 x M16 46
50 2 CL 150 4 xM16 bajo demanda
CL 300 8 x M16 bajo demanda
p 16 8 x M16 30
65 212 CL 150 4 x M16 bajo demanda
80 3 16 8 x M16 40
CL 150 4 xM16 bajo demanda
100 4 16 8 x M20 67
CL 150 8 x M16 bajo demanda

1) Brida de empalme DIN EN1092-1 = DN10 (3/8*), brida de empalme ASME = DN15 (1/2¢)

4.4.3 Conexiones variables a proceso modelo SE21

Diametro nominal Par de apriete max.
mm inch Nm
1..2 1/25 ... 3/32" PVC/POM: 0,2 Messing/1.4571: 3
3..10 3/8" 8
15 1/2" 10
20 3/4" 21
25 1 31
32 11/4" 60
40 11/2" 80
50 2 5
65 21/2" 5
80 3 15
100 4 14
D184B140U04 FSM4000 25



Montaje MRpp

4.5 Notas sobre la conformidad 3A

El equipo no se puede montar con la caja de conexién o la caja del transmisor de manera
vertical y dando para abajo.

G00528

Fig. 12

La opcidn "angulo de fijacion" desaparece.

G00529

Fig. 13
1 Angulo de fijacion

Observe que la perforacion de fugas de la conexion de procesos se encuentre en el punto
inferior del equipo montado.

G00169

Fig. 14
1 Perforacion de fugas
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4.6 Requisitos de montaje

El aparato mide en ambas direcciones de flujo. La direccién de flujo

directa viene ajustada de fabrica como se muestra en Fig. 15.

4.6.3 Conexiones verticales

« Instalacion vertical para medir sustancias abrasivas, flujo
preferentemente desde abajo hacia arriba.

L= o=

G00527

Fig. 15

Observar los siguientes puntos:

4.6.1 Eje del electrodo

Montar el eje del electrodo (1) en posicién horizontal o girado en 45°,
como maximo.

G00206

G00041

Fig. 18

4.6.4 Conexiones horizontales

« Latuberia debe estar completamente llena en todo momento.
* Una ligera pendiente en la tuberia ayuda a eliminar los gases.

Fig. 16

4.6.2 Tramos rectos de entrada y salida

Tramo recto de entrada Tramo recto de salida

>3 x DN >2x DN

DN = tamafio del sensor

* Los accesorios, codos, valvulas, etc. no deben instalarse
directamente delante del primario (1).

» Las valvulas de mariposa deben instalarse de tal forma que el
disco de la misma no penetre en el sensor.

» Las valvulas y otros érganos de desconexion deberian instalarse
en el tramo de salida (2).

* Observar la longitud de los tramos de entrada y salida, para
garantizar la precision en la medida.

G00037

Fig. 17

G00038

Fig. 19

4.6.5 Entrada/salida libre

« En caso de salida libre, no instalar el medidor en el punto mas
alto o en el lado de salida de la tuberia; el medidor se descargara
y se pueden formar burbujas de aire (1).

* En caso de entrada o salida libre, instalar un sifon, para que la
tuberia esté completamente llena en todo momento (2).

G00040

Fig. 20

4.6.6 Fluidos muy sucios

* Para medir fluidos muy sucios se recomienda que se instale una
tuberia de derivaciéon (como se muestra en la figura), de modo
que durante la limpieza mecanica no sea necesario interrumpir el
funcionamiento del equipo.

| ~

G00042

Fig. 21
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4.6.7 Montaje cerca de bombas Nomograma para calcular la pérdida de carga
* En sensores que estén instalados en la proximidad de bombas u Para cono reductor con a/2 = 8°
otros componentes que generen vibraciones, se recomienda la 100
instalacion de amortiguadores mecanicos de vibraciones. [mbar]
I
\\ \
\\\\v=8m/s
\ \ ~
— — ~ ~ 7m/s
CrR|mm=|k E=
| I T o L e SN
—— ANANRN
\\ 4m/s ‘\ \
SN SN NN\
600207 \~3m/s NC N\
Fig. 22 AN N
\
4.6.8 Instalacion en tuberias con diametros s
nominales mas grandes
Cdémo comprobar la pérdida de presion si se utilizan acoplamientos 1o \\
reductores (1): \ \
1. Calcular la relacién entre diametros d/D. g
2. Leer en el nomograma de flujo (Fig. 24) la velocidad de s
circulacion. N
3. Leer la pérdida de presion indicada en el eje Y de la Fig. 24. \
1
d/D
0,5 0,6 0,7 0,8 0,9
( ) G00015
( Fig. 24
G00213
Fig. 23
1 = Cono reductor para bridas
d = Diametro interior del caudalimetro
\ = Velocidad de flujo [m/s]
Ap = Pérdida de presion [mbar]
D = Diametro interior de la tuberia
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4.7 Diametro nominal, presién nominal, rango de caudal

Diametro Presion Rango min. de caudal, velocidad de flujo Rango max. de caudal, velocidad de flujo
nominal DN nominal 0...0,5m/s 0...10 m/s
estandar
PN
3 1/10 40 0 0,2 I/min 0,1 US gal/min | 0 4 I/min 1,1 US gal/min
4 5/32 40 0 0,4 I/min 0,1 US gal/min | 0 8 I/min 2,1 US gal/min
6 1/4 40 0 1 I/min 0,3 US gal/min | 0 20 I/min 5,3 US gal/min
8 5/16 40 0 1,5 I/min 0,4 US gal/min | 0 30 I/min 7.9 US gal/min
10 3/8 40 0 2,25 I/min 0,6 US gal/min | 0 45 I/min 12 US gal/min
15 1/2 40 0 5,0 I/min 1,3 US gal/min | 0 100 I/min 36 US gal/min
20 3/4 40 0 7,5 I/min 2,0 US gal/min | 0 150 I/min 40 US gal/min
25 1 40 0 10 I/min 2,6 US gal/min | 0 200 I/min 53 US gal/min
32 11/4 40 0 20 I/min 5,3 US gal/min | 0 400 I/min 106 US gal/min
40 11/2 40 0 30 I/min 7,9 US gal/min | 0 600 I/min 159 US gal/min
50 2 40 0 3 m’/h 13 USgal/min | 0 60 m’/h 264 US gal/min
65 21/2 40 0 6 m*h 26 US gal/min 0 120 m*h 528 US gal/min
80 3 40 0 9 m*h 40  USgal/min | 0 180  m°h 793 US gal/min
100 4 16 0 12 m*h 53 US gal/min 0 240 m*h 1057 US gal/min
125 5 16 0 21 m%h 92 US gal/min 0 420 m%h 1849 US gal/min
150 6 16 0 30 m*h 132 US gal/min 0 600 m*/h 2642 US gal/min
200 8 10/16 0 54 m’/h 238 USgal/min | 0 1080 m’h 4755 US gal/min
250 10 10/16 0 90 m*h 396 US gal/min 0 1800 m*h 7925 US gal/min
300 12 10/16 0 120 m/h 528 US gal/min | 0 2400 m¥h 10567 US gal/min
350 14 10/16 0 165 m*h 726 US gal/min 0 3300 m*h 14529 US gal/min
400 16 10/16 0 225 m%h 991  USgalimin | 0 4500 m%h 19813  US gal/min
450 18 10/16 0 300 m*h 1321 US gal/min 0 6000 m*h 26417 US gal/min
500 20 10 0 330 m%h 1453  USgal/min | 0 6600 m*%h 29059  US gal/min
600 24 10 0 480 m*h 2113 US gal/min 0 9600 m*h 30380 US gal/min
700 28 10 0 660 m*h 2906 US gal/min 0 13200 m¥h 58118 US gal/min
800 32 10 0 900 m*h 3963 US gal/min 0 18000 m*h 79252 US gal/min
900 36 10 0 1200 m*/h 5283 US gal/min 0 24000 m’h 105669 US gal/min
1000 40 10 0 1350 m*h 5944 US gal/min 0 27000 m’h 118877 US gal/min
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4.8
4.8.1

Puesta a tierra

Instrucciones generales para la puesta a tierra

En la puesta a tierra deberan observarse los siguientes puntos:

Utilizar el cable verde/amarillo adjunto.

Conectar el tornillo de puesta a tierra del sensor (en la brida y la carcasa del transmisor) a
tierra.

También tiene que conectar la caja de conexion a tierra.

Si se utilizan tuberias de plastico o con recubrimiento aislante, la toma de tierra debe
realizarse mediante un anillo o electrodos de puesta a tierra.

Si hay corrientes parasitas, instalar anillos de puesta a tierra (uno delante y otro detras del
sensor).

Debido a la técnica de medida empleada, el potencial de la tierra tiene que corresponder al
potencial de la tuberia.

No se requiere una toma adicional de tierra mediante los bornes de conexion.

o jimportante!

l Si el sensor se instala en tuberias de plastico o con recubrimiento aislante, se pueden
producir, en casos especiales, derivaciones a través del electrodo de puesta a tierra. A largo
plazo, esto puede destruir el sensor, porque el electrodo de puesta a tierra se descompone
por procesos electroquimicos. En tal caso, la toma de tierra debe realizarse mediante anillos
de puesta a tierra.

4.8.2 Tuberia metalica con bridas fijas

1.

Introducir la rosca M6x12 (2) en las bridas de la tuberia.

2. Fijar las cintas de toma de tierra (1) mediante tornillos, anillos elasticos y arandelas de
conformidad con el grafico.
3. Establecer una conexion con cable de cobre (min. 2,5 mm?) entre la conexién a tierra del
sensor y un punto apropiado de puesta a tierra.
1
2 |
- G00530
Disefio bridado Disefio Wafer
Fig. 25
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4.8.3 Tuberia metalica con bridas sueltas

1. Soldar a la tuberia el esparrago roscado M6 (2).

2. Fijar las cintas de toma de tierra (1) mediante tuercas, anillos elasticos y arandelas (ver
figura) y conectarlas al borne de puesta a tierra (3) del sensor.

3. Establecer una conexion con cable de cobre (min. 2,5 mm?) entre la conexién a tierra (3) y

un punto apropiado de puesta a tierra.

Diseno bridado

G00531

Diseno Wafer

Fig. 26

4.8.4 Tuberias no metalicas o con recubrimiento aislante

Cuando se utilizan conductos de plastico o tuberias con recubrimiento aislante, la toma de
tierra del fluido se realiza mediante un anillo de puesta a tierra (ver figura inferior) o electrodos
de puesta a tierra, que deben estar instalados en el aparato (opcién). Si se utilizan electrodos
de puesta a tierra, no se necesita un anillo de puesta a tierra.

1. Instalar en la tuberia el sensor con el anillo de puesta a tierra (1).

2. Conectar a la cinta de toma de tierra la cola de unién del anillo de puesta a tierra (3) y el

borne de puesta a tierra del sensor (2).

3. Establecer una conexién con cable de cobre (min. 2,5 mm?) entre la conexion a tierra (2) y

un punto apropiado de puesta a tierra.

W N

Diseno bridado

[
—— G00532

Disefio Wafer

Fig. 27
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4.8.5 Sensor en version de acero fino modelo SE21

La conexion a tierra se realizara como se muestra en la figura. El fluido esta conectado a tierra
mediante el adaptador (1), por lo que no se requiere una conexién adicional a tierra.

G00533

Fig. 28
4.8.6 Conexion a tierra de aparatos con revestimiento de ebonita

El recubrimiento de estos aparatos incorpora un elemento conductor (a partir de diametros
nominales de DN 125). Este elemento sirve para conectar a tierra la sustancia de medicion.

4.8.7 Conexion a tierra de aparatos con anillo de proteccion

Los anillos de proteccion sirven para proteger los bordes del recubrimiento del tubo medidor,
por ejemplo, cuando se utilizan medios abrasivos. Por afiadidura, asumen la funciéon de un
anillo de puesta a tierra.

» Si se utilizan tuberias de plastico o tuberias con recubrimiento aislante, conectar la anillo de
proteccion igual que un anillo de puesta a tierra.

4.8.8 Conexion a tierra mediante el anillo conductor de PTFE

Dentro de la gama de diametros nominales de DN 10 ... 150 son disponibles, opcionalmente,
anillos de puesta a tierra fabricados de PTFE conductivo. Al montarlos, hay que proceder igual
que en los anillos convencionales de puesta a tierra.
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5 Conexion eléctrica

5.1 Preparacion y colocacion del cable de seial y del cable de la bobina magnética
Prepare los dos cables como se muestra en la ilustracion.

1

ilmportante!

jUtilizar terminales de conexion tipo punta!l

Cable de sefial D173D025U01

Cable de la bobina magnética

Rk

D173D147U01
80 (3.15)
15,05 60 (2.36)
(0.59) [020] 17(0.67) 80 (3.15)
8l 45 (1.77 8
031) (0.39) (0.31)

T — | K SE=—

G00550

G00600

Preparacion del lado del transmisor

80 (3.15) -
15 5 60 (2.36) -
(0.59) [020], 30 (1.18) 40 (1.57)
17 (0.67)| o 17(0.67) 10 10 8
8 | 8l 039) | (039 031
> 030 [ R -

G00551

G00535

Preparacion del lado del sensor

]

- "=

®@

H~ w N~

G00552

G00549

Designacién de los conductores

Fig. 29: Medidas en mm (inch)

AR ON -

Borne SE

ilmportante!

Potencial de medicion, amarillo 1 Bobina magnética, negra
Referencia, blanco

Cable de senal, rojo
Cable de sefal, azul

2 Bobina magnética, negra
3 Borne SE

Los blindajes no deben estar en contacto uno con otro, para impedir cortocircuitos de las

sefales.

D184B140U04
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Al colocar el cable, deberan observarse los siguientes puntos:

El cable de sefial y el cable de la bobina magnética conducen una sefial de tension de sélo
unos milivoltios y, por tanto, deben ser tan corto como sea posible. La longitud maxima del
cable de senal es de 50 m 6 200 m si el sensor esta equipado con un preamplificador.

No colocar el cable en la proximidad de maquinas eléctricas grandes y elementos de
conmutacion, porque pueden producirse interferencias. Si esto no es posible, colocar el
cable de sefal / de la bobina magnética en una tuberia metalica y conectar a tierra.

Utilizar lineas apantalladas y conectarlas a tierra.

Evitar que el cable de sefial y el cable de la bobina magnética discurra cerca de cajas de
unién o regletas de bornes.

Para aislarlo contra interferencias magnéticas, el cable dispone de un blindaje exterior que
se conecta al borne SE.

Preveer en la instalacion una trampa de
agua (1) para evitar el contacto de ésta con ———
el cableado. En caso de montaje vertical,

instalar los racores atornillados para cables , [ .
1

de tal forma que estan orientados hacia

[ﬁj

—_ G00058

Fig. 30
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5.2 Conexion del sensor

5.2.1 Conexion del cable de seinal y del cable de la bobina magnética

El sensor estd conectado por el cable de sefial / de la bobina magnética (nimero de pieza
D173D025U01 / D173D147U01) al transmisor. Las bobinas del sensor se alimentan con
tensién de excitacién a través del transmisor mediante los bornes M1 / M3. Conecte el cable de
acuerdo con este dibujo al sensor con un destornillador adecuado de tamafo y ancho

correctos.
( eeeee e, \ / eeeee e, \
® ® ® ®
SISt I SSRAY] [ [SSIS8]
1 BEH 4 1 2]l il 4
IR | A~ NGRS | BB~
e LR 7] I P = R )
3
I 1 6 | 6
\ " —) \ J)
B i B
8 8
G00553 G00554
Fig. 31
1 rojo 1 rojo
2 azul 2 azul
3 amairillo 3 amarillo
4 blanco 4 blanco
5 negro 5 negro
6 Borne SE 6 Borne SE
7 Cable de sefalizacion 7 Cable de sefializacion
8 Conexion a tierra 8 Conexion a tierra
9 Cable de la bobina magnética 9 Cable de la bobina magnética
Bornes Conexioén
1+2 Hilos para la sefal de medida
1S, 2S Blindaje de los conductores de senales
U+, U- Alimentacion de corriente del preamplificador a través del blindaje
del cable de la seial
16 Conexion de la sefial de referencia
3A Blindaje de la conexién de la tension de referencia
3 Masa de medicion (amarillo)
M1 + M3 Conexiones para la excitacion del campo magnético (negro)
SE Cable exterior apantallado

D184B140U04
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5.2.2 Modo de proteccion IP 68

Si se utilizan sensores con clase de proteccion IP 68, la altura max. de inundaciéon no puede
exceder de 5 m. Los cables que se encuentran en el volumen de suministro (cable de sefial TN:
D173D025U01 / cable de la bobina magnética TN: D173D147U01) cumplen los requisitos de

inmersion.
1 L
7z G00171
Fig. 32

1 Altura max. de inmersion: 5 m

5.2.2.1 Conexion

1. Para conectar el sensor al transmisor, hay que utilizar el cable de sefal que pertenece al
volumen de suministro.

2. Conectar el cable de sefial al borne correspondiente en la caja de conexion del sensor.

3. Conducir el cable desde la caja de conexion hasta mas alla del limite maximo de inmersién
de 5m.

4. Apretar el racor atornillado del cable.

5. Cerrar la caja de conexién correctamente. Cuidar que la junta de la tapa quede fijada
correctamente.

Precaucion - jNo danar los componentes!

Cuidar que no se darie la envoltura del cable de sefal. Sélo asi se garantiza la clase de
proteccion IP 68 para el sensor.

o ilmportante!

Opcionalmente, estan disponibles sensores con cable de sefial conectado y sellado a la caja
de terminales.
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5.2.2.2 Sellado de la caja de conexidn

Para sellar la caja de conexion posteriormente en el lugar de montaje, ofrecemos una resina de
sellado de dos componentes, que debe pedirse por separado (numero de pedido:
D141B038UO01). El sellado sélo es posible cuando el sensor esta montado horizontalmente.

Al aplicar la resina se deberan observar las instrucciones siguientes:

Peligro - jPeligros generales!

iLa resina de sellado es nociva para la salud — tomar medidas adecuadas de proteccion!
Informacién sobre peligros: R20, R36/37/38, R42/43

iTéxica en caso de inhalacion; evitar contacto con la piel; irrita los ojos!

Consejos de seguridad: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Usar guantes de proteccion apropiadas. Cuidar de una ventilacion suficiente.

Observar las instrucciones del fabricante, antes de realizar los preparativos.

Preparativos

+ Paraimpedir que salga humedad, el sellado no puede realizarse antes de terminada la
instalacion. Controlar antes que todas las conexiones estan montadas y fijadas
correctamente.

» Alllenar la caja de conexion hay que cuidar de que la resina de sellado no entre en contacto
con la junta y su alojamiento (véase la figura Fig. 33).

« Si se utiliza conexiéon 1/2" NPT evitar que la resina de sellado penetre en el conducto.

Procedimiento

1. Abrir cortando la funda protectora de la resina de sellado (ver embalaje).

2. Quitar la tapa de goma del clip central y quitar el clip.

3. Amasar bien ambos componentes hasta que se forme una masa homogénea.
4. Cortar una esquina de la bolsa. Aplicar la resina antes de 30 minutos.
5

. Introducir la resina de sellado cautelosamente en la caja de conexidn, hasta que cubra el
cable de conexioén.

6. Antes de cerrar la tapa, hay que esperar unas horas, para que la masa pueda secarse y la
caja ya no contenga gases.

7. Eliminar el material de embalaje y la bolsa secante, observando las normas de proteccion
del medio ambiente.

D184B140U04

FSM4000 37



Conexion eléctrica

G00599

Fig. 33

1 Bolsa de embalaje 4 Resina de sellado
2 Bolsa secante 5 Altura de llenado
3 Grapa

5.2.3 Instalacion de la version de alta temperatura

En la version de alta temperatura con una temperatura max. del fluido de 180 °C, la caja de
conexion a partir de un DN 125 [5%] se separa de la parte inferior del sensor a través de un
pedazo de tubo. Con esto el elemento del sensor se aisla al completo de la caja de conexion.
El aislamiento de la tuberia y el del sensor se debe realizar de conformidad con la ilustracion

siguiente después de la instalacion.

G00557

Fig. 34
1 Aislamiento
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5.3 Conexion del transmisor

5.3.1 Conexién de energia auxiliar

i

En la placa indicadora del transmisor aparece la tensién de conexién y el consumo de
corriente. La seccion del cable de la energia auxiliar y el fusible principal empleado deberan
ajustarse entre si (VDE 0100). El consumo de potencia es de < 45 VA (sensor con transmisor).

La conexion de la energia auxiliar se realiza segun la indicacién de la placa indicadora en los
bornes L (fase), N (cero) o 1+, 2- y ©. La linea de conexiéon de la energia auxiliar debera
medirse para el consumo de corriente del sistema de medicion de flujo. Las lineas deberan ser
conformes a IEC 227 o IEC 245. En la linea de alimentacion de corriente al transmisor debera
instalar un interruptor o un interruptor de corriente. Este debera encontrarse cerca del
transmisor y debera sefalizarse que pertenece al equipo. El transmisor y el sensor deberan
conectarse con la tierra funcional © de conformidad con la norma internacional.

ilmportante!

Observe los valores limite de la alimentacién de energia auxiliar (podra encontrar los datos en
"Datos técnicos"). Debera observar la caida de la linea de alimentacion de energia auxiliar

24 \/ AC/DC si el cable es largo y si el diametro del cable es pequefio.

Las conexiones se realiza de conformidad con el esquema de conexion del capitulo 5.4.

D184B140U04
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5.3.2 Conexién del cable de senal y del cable de la bobina magnética

El blindaje exterior del cable de la bobina magnética se coloca con la abrazadera de 6 mm (de
la bolsa en la camara de conexién) en la barra colectora. También se procede asi con el
blindaje exterior del cable de sefial. Para ello use la abrazadera de 7 mm (de la bolsa en la
camara de conexion). Los blindajes de los conductores de sefales sirven como "Driven Shield"
para la transmision de la sefial de medicion. El cable de sefal / de tension de referencia se
conecta de conformidad con el esquema de conexion al sensor y al transmisor.

B <
(000000g0An000aaannonoanIne

G00555

Fig. 35

1 Cable de senalizacién
2 Cable de la bobina magnética
3 Barra colectora (SE)

ilmportante!

La alimentacion de corriente del FSM4000 con preamplificador se realiza a través de -U y +U
en lugar de 1S y 28S. Si el indicador del caudal después de la puesta en funcionamiento del
sistema de medicién muestra la direccion de flujo del caudal incorrecta. p. €j., retorno en vez
de avance, debera realizar la correccién en el "Submenu modo de operacion” del transmisor.
Para ello desconecte la proteccion del programa ("Nivel del. prog" = "Especialista").
Seleccione en el "Submenu modo de operacion” el parametro "Indicacion de direccion de
flujo" y elija "Invers" en vez de "Normal". Finalmente vuelva a activar la proteccion de
programacion al elegir "Nivel de prog." - "Bloqueado").

ilmportante!
Si el sensor del preamplificador del sensor (10D1422, 10D11425, 10DS3111, DS4_, DS2_,
10D1462/72) todavia no esta equipado con el borne SE, el blindaje exterior sélo se conecta

por un lado al transmisor. Para ello use una abrazadera de 12 mm (de la bolsa adjunta) (p. €;j.,
10D1422).

40
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5.4 Esquemas de conexiéon
Estandar DN 10 ... DN 1000 (3/8 ... 40%)

Transmisor S4 (montaje mural)

s W T
/ o Al M 1 Dz 4 |/
L [3]2s[2]1][1s]3]16]6]7] / |[51]s2[81[82[41]42[31]32] | [m3am1] / @[nN[L| / |
T ] — — —
\ \ \ \ \ N\
8| |opoml 12(13 1] 11| 14| |15 2 3 4 5 6 7
e =
RUSTER=2>
C:ﬁ
se)[ 3 [2s]2 [ 1 \13||3A\16HM3|M1\
jgui
L
1 G00595

Sensor

Fig. 36: Esquema de conexiones Sensor Estandar DN 10 ... DN 1000 (3/8 ... 40%)

1 Tierra (barra colectora) 8 Blindaje de acero

2 Salida de impulsos (ver pagina 46) 9 Hoja de aluminio

3 Entrada de contacto (ver pagina 45) 10 Amarillo

4  Salida de contacto (ver pagina 45) 11 Blindaje

5 Salida de corriente (ver pagina 45) 12 Azul

6 Cable de la bobina magnética: 13 Rojo
blindado 2 x 1 mm2 CE tipo 227 TEC 74 14 Blanco
Referencia de ABB: D173D147U01, se suministran 10 m 15 Cable de sefalizacion blindado: Referencia de ABB:
(estandar) D173D025U01, se suministran 10 m

7 Alimentacion eléctrica
Baja tension: 100 ... 230 V CA, terminales L, N, @
Muy baja tensién: 20,4 ...26,4 V CA;
20,4 ..312VCC
terminales 1+, 2-, ©
Frecuencia: 47 Hz < f < 53 Hz; 50 Hz alimentacion eléctrica
56 Hz < f < 64 Hz; 60 Hz alimentacion eléctrica

Nota:
Recomendamos que se coloquen cables de salida blindados y que el blindaje se conecte en un lado a la tierra.
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Con preamplificador DN 1 ... DN 1000 (1/25 ... 40%)
Transmisor S4 (montaje mural)
1 TR N s 1
/ 1 ! 1| D214 ¢ [/
L [3]u+[2]1]u-[3]16]6]7] / [s1]52]81]82[41]42[31]32] | [m3am1 / |D|N]L /
2] — L 171 1 = JTIT =
A=Y= =>> [@F] | - DHe]
/ \ \ \ \ \
8| |oom 12(13| 11| 11| 14 15 2 3 4 5 6 7
— E— El
SISE=1="y
AP
16
Ise| 3 Ju+| 2 | 1 [u-|3a]16 [M3m1]SE]
o~
N
1 G00596
Sensor
Fig. 37: Esquema de conexiones. Sensor con preamplificador DN 1 ... DN 1000 (1/25 ... 40%), transmisor, caja de campo
1 Tierra (barra colectora) 8 Blindaje de acero
2 Salida de impulsos (ver pagina 46) 9 Hoja de aluminio
3 Entrada de contacto (ver pagina 45) 10 Amarillo
4  Salida de contacto (ver pagina 45) 11 Blindaje
5 Salida de corriente (ver pagina 45) 12 Azul
6 Cable de la bobina magnética: 13 Rojo
blindado 2 x 1 mm2 CE tipo 227 TEC 74 14 Blanco
Referencia de ABB: D173D147U01, se suministran 10 m 15 Cable de sefalizacion blindado: Referencia de ABB:
(estandar) D173D025U01,
7 Alimentacion eléctrica se suministran 10 m
Baja tensién: 100 ... 230 V CA, terminales L, N, © 16 Con preamplificador (estandar para DN 1 ... DN 8
Muy baja tensién: 20,4 ...26,4 V CA; [1/25 ... 5/167])
20,4 ...31,2VCC
terminales 1+, 2-, ©
Frecuencia: 47 Hz < f <53 Hz; 50 Hz alimentacion eléctrica
56 Hz < f < 64 Hz; 60 Hz alimentacion eléctrica
Nota:

Recomendamos que se coloquen cables de salida blindados y que el blindaje se conecte en un lado a la tierra.

[ jlmportante!

1

también a los bornes U+ y U- del transmisor.

Si el sensor incluye un preamplificador para baja conductividad o para diametros nominales de DN 1 ... DN 8
(1/25 ... 5/16"), los blindajes de los cables de sefial deben conectarse tanto a los bornes U+ y U- del sensor como
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Esquema de conexiones para la actualizacion del Modelo 10D1422: DN 3 ... DN 1000 (1/10 ... 40“); Modelo 10DI1425 y
10DS3111A-E:
DN 500 ... DN 1000 (20 ... 40%)

Transmisor S4 (montaje mural)

10
N\
1 I e B
/ / V) Vol
L [3]2s] 2] 1]1s[3][16] 6] 7] [51]52[81] 82[ 41]42[31]32] | [m3[m1] [D[N]L] /1
(STLL LI — | L L
// — — —
pe N B I Ot EESE CRES SRS SO e et BN
NS = T S
NERERER S
VEINEINT I 1
7 2 3 4 5 L 6
I — —
g S R . i g N L
o2 oo BN iy
\i‘——jf/ 9
@é 2[4] [e7]  [LIN] [ &
N\
1
G00241
Sensor
Fig. 38: Sensor estandar DN 3 ... DN 1000 (1/10 ... 40%), transmisor, caja de campo
1 Tierra (barra colectora) 7 Cable de sefalizacién blindado: Referencia de ABB:
2 Salida de impulsos (ver pagina 46) D173D025U01
3 Entrada de contacto (ver pagina 45) debe utilizarse o integrarse en la conexion existente
4 Salida de contacto (ver pagina 45) 8 Cable de referencia:
5 Salida de corriente (ver pagina 45) Solo para conexion a Modelo 10D1422, cable de referencia a
6 Alimentacion eléctrica Terminales: 6,7 y cerrar gancho conmutador S903
Baja tension: 100 ... 230 V CA, terminales L, N, © 9 Alimentacion de la bobina magnética:
Frecuencia: 47 Hz < f < 53 Hz; 50 Hz alimentacion eléctrica Alimentacion de la bobina magnética mediante alimentacion
56 Hz < f < 64 Hz; 60 Hz alimentacion eléctrica eléctrica
10 Placa de conexion: D685A1020U03
Nota:

Recomendamos que se coloquen cables de salida blindados y que el blindaje se conecte en un lado a la tierra.
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DN 1 ... DN 1000 (1/25 ... 40“) con PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus
Transmisor S4 (montaje mural)
6 6 ?c
/ / “ FrJFF-| 3P 1
/1 }J }J Y pA4pA| 32 /1 Dlo-[1+] 1 | /
L [3]2s] 2] 1 [1s]3 [16] | |41]42] [ Jo7|es[mami] | QON[L /!
] —— o T H ] x
« D > C> : __>—- 7 ”7\
== Aoy
\ \ \ @
7| [8]9f0 11|12 10[ 10| 13 14 2 3 4 5
€L
\1 —
SSISE=2
C:ﬁ
|
sgf 3 [2s]2 |1 |1SH3A|16Hl\/|3||v|1\15
| 3 16 e
el Jurl2 [+ [uoalrs s}~ :
1 G00597
Sensor
Fig. 39: Esquema de conexion — transmisor S4, con PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

Tierra (barra colectora)
Salida de contacto (ver pagina 45)
Comunicacion digital
3a: Ejecucion PROFIBUS PA segun IEC 61158-2 (Perfil 3.0)
U=9..32V, =10 mA (funcionamiento normal)

I =13 mA (en caso de error/FDE)
Terminales: 97/98, PA+/PA-
Ejemplo de conexion mediante conector M12 — ver pag. 47
Ejecucion FOUNDATION Fieldbus segun IEC 61158-2
U=9..32V, =10 mA (funcionamiento normal)

I =13 mA (en caso de error/FDE)
Terminales: 97/98, FF+/FF-
Ejemplo de conexion mediante conector M12 — ver pag. 47
Terminacion de bus con componentes de terminacion de
bus instalados, mediante gancho conmutador cerrado
Cable de la bobina magnética:
blindado 2 x 1 mm?2 CE tipo 227 TEC 74

Referencia de ABB: D173D147U01, se suministran 10 m
(estandar)

3b:

3c:

Nota:
Recomendamos que se coloquen cables de salida blindados y que el blindaje se conecte en un lado a la tierra.

1

jlmportante!

5

10
11
12
13
14

15
16

Alimentacién eléctrica
Baja tensidn: 100 ... 230 V CA, terminales L, N, ©
Muy baja tension: 20,4 ...26,4 V CA;
20,4..31,2V CC
terminales 1+, 2-, ©
Frecuencia: 47 Hz < f <53 Hz; 50 Hz alimentacion eléctrica
56 Hz < f < 64 Hz; 60 Hz alimentacion eléctrica
Cable de sefalizacion blindado:
Alimentacion de corriente de sensores con preamplificador
Bornes U+, U-, en lugar de 2S y 1S del aparato estandar
Blindaje de acero
Hoja de aluminio
Amarillo
Blindaje
Azul
Rojo
Blanco

Cable de sefalizacion blindado: Referencia de ABB:
D173D025U01, se suministran 10 m

Sin preamplificador

Con preamplificador (estandar para DN 1 ... DN 8
[1/25 ... 5/16])

Si el sensor incluye un preamplificador para baja conductividad o para diametros nominales de DN 1 ... DN 8
(1/25 ... 5/16“), los blindajes de los cables de sefial deben conectarse tanto a los bornes U+ y U- del sensor como
también a los bornes U+ y U- del transmisor.
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5.5 Ejemplos de conexion con periféricos (incl. HART)

Salida de corriente

.
'E | = interna

E = externa
+31
0/2 ... 10 mA
32

G00243
Salida de ajustable mediante software
corriente:
Funcioén: Activo

0/4..20mA (0Q<RB=<560Q) (conHART sélo 4 ... 20 mA)
0/2..10mA (0 Q<RB<1120 Q)
Terminales: 31, 32

Fig. 40: Salida de corriente, activa, con / sin protocolo HART (4 ... 20 mA)

Salida de conmutacion

1 1 :E ° Nota
| ; R* l La bocina y la lampara de aviso se
41 +U R— 0V representan so6lo como ejemplo.
v K 24V DC También se pueden utilizar otros
g4 dispositivos de alarma apropiados
42 =~ como, p.ej, campana, sirena,
zumbador, etc.
* RB > Uee
loe 600244
Salida de ajustable mediante software
contacto:
Funcioén: Pasivo

"cerrado” OV <UcpL<2V,2mA<IceL £220 mA
"abierto" 16 V<Ucen<30V,0mA<Icen<2mA
Terminales: 41, 42
Fig. 41: Salida de contacto para el control del sistema, alarmas Max./Min. tuberia vacia o sefializacién de directo/inverso

Entrada de contacto

| i i E
81 — 4
Jng 16...30V DC
82 A
G00245
Entrada de ajustable mediante software
contacto:
Funcion: Pasivo
"ON" 16 V< Uk <30V
"OFF"OV<sUxLs2V
Ri =2 kQ
Terminales: 81, 82

Fig. 42: Entrada de contacto para la reposicién externa del totalizador y desconexién externa de la salida
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Salida de impulsos

Salida de impulsos, activa Salida de impulsos, pasiva, optoacoplador
\E I IE
1 RB* RB*
24V+>L 51 Y 51 ——+16..30VDC
- f‘
) 52 i =
- 52
G00598
"Rg > ke
loe G00247
Funcién: Activo / Pasivo seleccionable mediante puente enchufable (ver manual de instrucciones, capitulo "Puesta en marcha").
fmax: 5 kHz,
fmin: 0,00016 Hz

Rango de ajuste:

Activa:

Pasiva:

Terminales:

Imp./unidad, ancho de impulso (observar limites dinamicos)

150 Q < carga < 10 kQ ancho de impulso < 50 ms, frecuencia max. de contado < 3 Hz,
500 Q < carga < 10 kQ ancho de impulso > 0,1 ms, frecuencia max. de contado: 5 kHz
"cerrado": 0 V< UCE <2V,2mA<Igg <220 mA

"abierto™ 16 V< Uggy <30V, 0 mA <Iggy <2 mA

51, 52

Fig. 43: Salida de impulsos, activa y pasiva, optoacoplador

PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

E La resistencia R y el condensador C forman el terminador de bus. Se
deben instalar si el aparato esta conectado al terminal de todo
el cable de bus.

98 98 R=1000Q;C=1pF
1 PROFIBUS PA
97 97 2 FOUNDATION Fieldbus
| = Interna
2 G00248 E = Externa
Fig. 44
46 FSM4000 D184B140U04
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Terminacién de bus para el transmisor S4

Para la terminacién de bus en el extremo de todo el cable de bus se pueden utilizar los componentes de conexién contenidos en el transmisor
S4. Para tal fin se deben cerrar ambos ganchos conmutadores (ver figura) en el espacio de conexion del transmisor.

[ ] jlmportante!
l Cuando se saca la unidad de transmisor enchufable, no se realiza una terminacién de bus.

OVOYOVOVGY OO VO OVOVOY

OVOVOY OO0 OVOVYOYOVOy lﬂ-ﬂ-ﬂ-ﬂ-ﬂ-ﬂi
200100202000 20loooogivee

FRAM

¢ ©

&

G00249

——p [—]
i

Placa de conexién — carcasa para montaje Gancho conmutador para
en campo la terminacioén de bus.

Fig. 45

Conexion mediante conector M12 (sélo para PROFIBUS PA)

Opcionalmente, la terminacion de bus también puede realizarse mediante un conector M12 (en lugar del racor atornillado para cables; ver
datos para pedido del aparato). En este caso, el aparato se entrega completamente precableado. Las hembrillas correspondientes (tipo
EPG300) y otros accesorios se encuentran en la ficha técnica 10/63-6.44.

Disposicion de las patillas
(vista frontal - inserto de clavija y patillas)

fe 4
|1|1|1\1|1|1|1|1|1\1|1|1|1|1|1\1|1|1|1|1|1\1|1|1|[::;A

PIN 1 = PA+
PIN 2 =nc

PIN 3 = PA-
PIN 4 = blindaje

G00250

Fig. 46
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6 Puesta en funcionamiento

6.1 Control antes de la puesta en funcionamiento

Antes de la puesta en funcionamiento, hay que controlar los siguientes puntos:

La alimentacion eléctrica tiene que estar desconectada.

La alimentacion eléctrica tiene que corresponder a los datos indicados en placa de
caracteristicas.

Debe seguirse el esquema de conexiones facilitado.
El sensor y el transmisor tienen que estar conectado correctamente a tierra.
Observar los valores limite de temperatura.

En el suministro por pares del sensor (SE41F, SE21, SE21F) y del transmisor (S4) el
modulo de almacenamiento (FRAM externo) se encuentra en el sensor. El médulo de datos
guarda los datos del sensor, p. €j., el ancho nominal, Cs, Cz, tipo, etc. Después de la puesta
en funcionamiento también guarda los datos de ajuste en el transmisor.

Antes de la puesta en funcionamiento el FRAM externo del sensor correspondiente (ver
numero de pedido y niumero TAG en el lado superior del FRAM) debe colocarse sobre la
placa de conexion del transmisor instalado. Asegure con el tornillo imperdible en la placa de
conexion.

G00558

Fig. 47

1 FRAM externo

ilmportante!

Si se pide un transmisor para un modelo de sensor anterior (véase el nimero de modelo), ya
hay un FRAM externo en la placa de conexion. Es por ello que aparece la impresion Cs =
100 % y Cz = 0 %. Estos datos son s6lo necesarios en sensores de series anteriores. Véase
también el capitulo "11 Funcionamiento S4 con un sensor anterior".
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« Eltransmisor debe ser montado en un lugar casi libre de vibraciones.

* En el modelo FSM4000 hay que cuidar de que el sensor y el transmisor se asignen

correctamente. Los sensores tienen los numeros finales X1, X2, etc. (ver placa indicadora
de tipo). Los transmisores tienen los numeros finales Y1, Y2, etc. X1y Y1 y forman una
unidad completa.

» Control de la salida de impulsos.

La salida de impulsos puede ser utilizada como salida activa (impulsos de 24 VCC) o como
salida pasiva (optoacoplador). La configuracién actual aparece impresa en la placa
indicadora de tipo del transmisor. Las modificaciones se realizan como se muestra en esta
figura.

ZABRE rsvam

1 A B G00559

Fig. 48: Como ajustar la salida de impulsos mediante puentes enchufables

A Impulso pasivo (puente interior)

1 Placa del displa
pray B Impulso activo (puente exterior)

D184B140U04
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6.2
6.2.1

Puesta en funcionamiento

Alimentacion eléctrica

Después de activar la alimentacion eléctrica, los datos del sensor memorizados en la FRAM se
compararan con los valores guardados internamente. Si los datos no son idénticos, los datos
del transmisor se intercambiaran automaticamente. Si esto ocurre aparecera la advertencia 7
"Datos del sensor cargados" y la advertencia 8b "Actualizar FRAM externa". A continuacion, el
dispositivo medidor estara listo para el funcionamiento.

La pantalla indicara el caudal actual.

6.2.2 Configuracion del aparato

Si el cliente lo desea, el aparato se entregara ajustado a los valores especificados. Cuando
falten estos datos, el aparato se entregara con los ajustes de fabrica.

Para ajustar el aparato in situ, basta seleccionar o entrar unos pocos parametros. La entrada o
seleccion de parametros se describe en el parrafo "Entrada de datos en forma abreviada". Un
resumen de la estructura de los menus se encuentra en el parrafo "Sumario de los parametros
disponibles".

También puede realizar una parametrizacion rapida a través del menu Easy Set-up, véase el
capitulo "6.3 Easy Set-up, la parametrizacién sin complicaciones".

Para la puesta en servicio es necesario controlar y ajustar los parametros siguientes.
1. Rango de medicion (Menu "Qp." y menu "Unidad").

El aparato se ajustara en fabrica al valor limite maximo posible del rango de caudal, siempre
que el cliente no especifique otros valores. Los valores limite ideales del rango de caudal
corresponden a una velocidad de flujo de 2 ... 3 m/s. Para ello hay que ajustar primero, en el
menu "Unidad" la unidad Qmax (p. ej.: m3/h o I/s) y entonces, en el mend "Qmax", el valor
limite del rango de caudal. Los valores finales mas bajos y mas altos posibles ajustables del
rango de medicion se indican en la tabla "Didmetro nominal, presién nominal, rango de
caudal" pagina 29.

2. Salida de corriente (Menu " Salida de corriente")
Seleccionar aqui el rango de corriente deseado (0 ... 20 mA 0 4 ... 20 mA).

3. En caso de aparatos con bus de campo, hay que ajustar la direccion de bus (tépico del
menu "Interfaz").

4. Salida de impulsos (Menu "Impulso” y menu "Unidad")

Para ajustar la cantidad de impulsos por cada unidad volumétrica, hay que seleccionar
primero, en el menu "Unidad", la unidad del contador correspondiente (p. ej., m3 o 1). A
continuacion hay que entrar, en el menu "Salida de impulsos”, la cantidad de los impulsos.

5. Ancho de impulsos (Menu " Salida de impulsos")

Para el procesamiento externo el ancho de impulsos de los bornes 51 y 52 se puede ajustar
entre 0,1 ms y 2000 ms.
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. Ajuste del punto cero del sistema (menu "Sistema - ajuste”)

En la puesta en funcionamiento de un sensor anterior o durante la comprobacién de la
instalacion se puede ajustar el punto cero del sistema en el transmisor tras la fase de
calentamiento. Para ello se debera detener el flujo en el sensor. El tubo medidor tiene que
estar lleno. Puede realizar el ajuste de manera manual o automatica en el transmisor
mediante el parametro "Ajuste del punto cero del sistema". Elija el parametro con ENTER,
abra la modalidad "automatico” con los botones de flecha e inicie con el boton ENTER. El
ajuste dura unos 60 segundos y debera encontrarse un area de + 10 %. El ajuste no se
efectuara si el valor calculado esta fuera del limite indicado. El ajuste también se puede
realizar a través de la entrada de conmutacion externa / Ajuste ext. del punto cero del
sistema 74).

. Deteccion de tuberia vacia

(Menu "Detector de tuberia vacia"), en aparatos con diametro nominal a partir de DN10 y/o
sin amplificador.

Al elegir el modo DLR "estandar" no es necesario realizar un ajuste in situ. El transmisor
trabaja con datos de ajuste estandar. Si la funcion no se ejecuta de manera correcta debera
realizarse un ajuste in situ con el medio. Este ajuste se puede realizar con un tubo de
medida lleno o vacio.

. Funciones ampliadas de diagnéstico

Para determinar la resistencia 6hmica o la temperatura de las bobinas debera introducir la
longitud del cable de senal. Para poder usar las funciones: tensién del electrodo, equilibrio
de los electrodo y estado de los electrodos debera ajustar el punto cero de los electrodos.
Véase el "Submenu Diagndstico/Ajuste" pagina 85 o el capitulo "7.4 Indicaciones
complementarias para usar las funciones ampliadas de diagnéstico".

ilmportante!

Si el indicador del caudal después de la puesta en funcionamiento del sistema de medicion
muestra la direccién de flujo del caudal incorrecta. p. €j., retorno en vez de avance, debera
realizar la correccion en el "Submenud modo de operacion” del transmisor.

Para ello desconecte la proteccion del programa ("Nivel del. prog" = "Especialista").
Seleccione en el "Submenu modo de operacion” el parametro "Indicacion de direccion de
flujo" y elija "Invers" en vez de "Normal". Finalmente vuelva a activar la proteccion de
programacion al elegir "Nivel de prog." = "Bloqueado").

D184B140U04

FSM4000
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6.3

Easy Set-up, la parametrizaciéon sin complicaciones

Con la funcion Easy Set-up puede poner en funcionamiento el transmisor de la manera mas

Easy SE[-UpI;’f sencilla. Podra encontrar mas posibilidades de ajuste en el capitulo "Parametrizacion".

ABB

DATA

ENTER

FSM4000
"

STEP

CI/CE

1 Sensor magnético C/CE
2 Sensor magnético DATA (> 1s = ENTER)
3 Sensor magnético STEP

Pulse dentro del indicador
de procesos una tecla cualquiera y,
a continuacion, desplacese con STEP
o DATA hacia el menu “Easy Set-up®.

No = STEP

(]
l iNota!

Para poder modificar los parametros

hay que desactivar
el bloqueo de programacion.

EASY SETUP

Si=ENTER

Idioma

Espanol

UnidadQmax

Is

Unidad total.

m3

Qmax

50.000 I/'s

Amortig. 1 Tau

0.22 sek

Modo display

4 pequeno

Display 1a. linea

Q [Unidad]

Pulse dentro del
“Easy Set-up”
la tecla C/CE, para llamar
el parametro siguiente.
Modifique el parametro
mediante la funcién “Enter”.

e

Display 2a. linea

Totalizador - V

El “Easy Set-up” termina. Vuelva
al indicador de procesos, o desplacese
con STEP al nivel de menus.

S

Ancho del pulso

0.1000 ms

P> Salto al nivel de mends.

Factor pulso

1/m3

Isal alarm Alta

23.000 mA

llsal alarm Baja

3.6 mA

Isal en alarma

Alarma alta

Display 4a. linea

Q [m/s]

Display 3a. linea

Totalizador « R

G00563

Fig. 49
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6.4 Puesta en funcionamiento de equipos PROFIBUS PA

En aquellos equipos con PROFIBUS PA antes de la puesta en funcionamiento debera
comprobar o ajustar la direccién de bus. Si en la direccién de bus no hay datos de clientes, en
la entrega la direccidn de bus se ajusta a "126".

En la puesta en funcionamiento la direccion debera ajustarse en el area valida (0 ... 125).

ilmportante!
La direccién ajustada sélo puede encontrase una vez en el segmento.

El ajuste se puede realizar de manera local en el equipo (a través de los interruptores DIP que
se encuentran en la placa digital) a través de las herramientas del sistema o de un PROFIBUS
DP Master clase 2 como SMART VISION (DSV401).

El ajuste de fabrica del interruptor DIP 8 es OFF, por lo que el direccionamiento se realiza a
través del Feldbus.

Para proceder al ajuste se desatornilla la cubierta anterior de la carcasa. También puede
ajustar la direccioén a través del menu mediante los botones de la pletina del display del equipo.

La interfaz PROFIBUS PA del equipo es conforme al perfil 3.0 (Fieldbus estandar PROFIBUS,
EN 50170, alias DIN 19245 [PRO91]). La sefial de transmisidn del ctransmisor se ha concebido
segun IEC 61158-2.

ilmportante!

El num. de ident. del PROFIBUS PA especificado por el fabricante es: 0x078C hex.
El equipo también se puede operar con el nim. de identificacion estandar PROFIBUS 9700 6
9740.

D184B140U04
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Ejemplo de ajuste de direccion local (interruptor DIP = On)

G00564

Fig. 50: Posicion del interruptor DIP

1 Unidad enchufable del transmisor 2 Interruptor DIP

Interruptor 1, 5, 7 = ON significa: 1+16+64 = 81 - direccion de bus 81

Inter- 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A
ruptor

Estado Direccién del aparato .MOd.O, S‘F‘, S‘F‘,

direccion| funcidon | funcion

Off 0 0 0 0 0 0 o | Bus |, SN Sin

funcién | funcién

on 1 2 4 8 | 16 | 32 | 64 | Local | .M Sin

funcion | funcién

Disposicion del interruptor

Interruptor | Disposicién

1...7 Direccion PROFIBUS

8 Determinaciéon del modo direccion:

Off = Direccionamiento a través del bus (ajuste de fabrica)

On = Direccionamiento a través del interruptor DIP 1 ... 7
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Comportamiento del equipo al conectar la energia auxiliar

Después de conectar la energia auxiliar se consultara el interruptor DIP 8:

Estado

ON Sera valida la direccién determinada por el interruptor DIP 1 ... 7. No se puede
modificar la direccion a través del bus cuando el equipo esté en marcha porque el
interruptor DIP 8 sdlo se consulta una vez al conectar la ayuda auxiliar.

OFF El transmisor se inicia con la direccion que se ha depositado en la FRAM del

(Default) | gateway. En la entrega la direccion es 126 o la que haya especificado el cliente.

Cuando el equipo esta en marcha también puede modificar la direccién a través del
bus mediante los botones de la pletina del display del equipo. Para ello el equipo
debera estar conectado al bus.

Comportamiento del equipo después de cambar el sistema electrénico del transmisor
Si el transmisorse encuentra en el final del bus y si la terminacién de bus se conecta a través
de los dos ganchos conmutadores, no se podra realizar la terminacion del bus si la unidad
enchufable del transmisor se desmonta. Con ello el bus ya no esta cerrado de manera
adecuada. Para garantizar que el funcionamiento sea seguro debera realizar la terminacién del
bus en otro lugar. Si la unidad enchufable del transmisor se vuelve a montar podra volver a
usar la terminacién de bus antigua.

o jImportante!
El selector viene preajustado de fabrica con el num. de ident. 0x078C hex. También puede
ajustar como num. de ident. 0x9700 6 0x9740.

6.4.1 Indicaciones sobre el consumo de tension / corriente

El comportamiento de conmutacion es conforme con el disefio DIN IEC/65C/155/CDV de junio
de 1996.

El consumo medio de corriente del equipo del feldbus es de 10 mA. La tensién en la linea del
bus debera encontrarse en el areade 9 ... 32V DC.

o iImportante!
1 El limite superior de la corriente esta limitado electronicamente. En caso de fallo, la funcion

FDE (Fault Disconnection Electronic) (integrada en el aparato) garantiza que el consumo de
corriente pueda subir a 13 mA (como maximo).

6.4.2 Integracion en el sistema

Si se usa el PROFIBUS-PA perfil B, B3.0 los equipos seran interoperables e intercambiables.
Esto significa que todos los equipos de fabricantes diferentes se pueden conectar fisicamente
en un bus y que son aptos para la comunicacion (interoperables). También son intercambiables
entre si, sin necesidad de modificar la configuracion en el sistema de control de procesos
(intercambiables).

Para garantizar esta intercambiabilidad ABB pone a disposicion tres archivos GSD diferentes
(datos maestros de los equipos) para la integracion en el sistema.

Por lo tanto, el usuario puede decidir en la integracion en el sistema, si desea usar todas las
funciones del equipo o sélo una parte de las mismas.

o jlmportante!
La conmutacién se realiza a través del parametro ID-number selector. Este sélo se puede
modificar de manera aciclica.
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Los archivos GSD facilitados se describen en este cuadro:

Celiteksl tlpP oI5 555 Numero de identificacion GSD File Name
bloques funcionales
1 x Al 0x9700 PA139700.gsd
1xAl; 1 xTOT 0x9740 PA139740.gsd
1xAl;2xTOT;
y todos los parametros 0x078C ABB_078C.gsd
especificados por el fabricante

El archivo GSD ABB_078C especificado por el fabricante se encuentra en el CD incluido en el
volumen de suministro.

Los archivos GSD estandar PA1397xx.gsd se pueden descargar en la pagina web de Profibus
International http://www.profibus.com.

o ilmportante!

1 Los archivos GSD ABB_078C y la "Descripcion de la interfaz PROFIBUS PA" se encuentran
en el CD incluido en el volumen de suministro. Este siempre puede solicitarse gratuitamente a
ABB (ref. D699D002U01).

6.5 Puesta en funcionamientos de los equipos FOUNDATION Fieldbus

Se debera comprobar el ajuste del interruptor DIP antes de proceder a la puesta en
funcionamiento de los equipos con FOUNDATION Fieldbus.

Para la integracion en el sistema de control de procesos se necesita un archivo DD (Device
Description) y un archivo CFF (Common File Format). El archivo DD contiene la descripcion del
aparato. El archivo CFF se necesita para la ingenieria del segmento. El ingineering puede
realizarse en linea o fuera de linea.

El interruptor DIP debera estar ajustado correctamente en el equipo:

El interruptor DIP debera estar en OFF.

El interruptor DIP 2 también debera estar en OFF. De lo contrario la protecciéon de hardware
contra escritura y el sistema de control de procesos no puede escribir los datos en el equipo.

La interfaz FOUNDATION Fieldbus del equipo es conforme a los estandares FF-890/891 y
FF-902/90. La seial de transmisién del transmisor es conforme a IEC 61158-2.

El aparato esta registrado en la Fieldbus Foundation. EI nimero de registro es: IT 027200.

El registro de Fieldbus Foundation se realiza bajo el Manufacturer ID 0x000320 y el Device
ID 0x0017.
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Asiento del interruptor DIP
G00564
Fig. 51: Posicion del interruptor DIP
1 Unidad enchufable del transmisor 2 Interruptor DIP
Disposicién del interruptor DIP
Interruptor DIP 1:
Liberacion de la simulacién de los bloques funcionales Al
Interruptor DIP 2:
Proteccién de hardware contra escritura para los accesos de escritura a través del bus (todos
los bloques bloqueados).
Interruptor DIP 1 2 3..10
Estado Simulation Mode Write Protect Sin funcion
Off Disabled Disabled Sin funcion
On Enabled Enabled Sin funcion
Ajuste de la direccion de bus
La direccién de bus se asigna automaticamente en el FF a través del LAS (Link Active
Scheduler). El reconocimiento de la direccion se realiza a través de un numero univoco
(DEVICE_ID). Este se compone del ID del fabricante; ID del equipo y numero de serie del
equipo.
El comportamiento de conmutacion es conforme con el disefio DIN IEC/65C/155/CDV de junio
de 1996.
El consumo medio de corriente del equipo del feldbus es de 10 mA. La tensién en la linea del
bus debera encontrarse en el areade 9 ... 32V DC.

o iimportante!

l El limite superior de la corriente esta limitado electronicamente. En caso de fallo, la funcion
FDE (Fault Disconnection Electronic) (integrada en el aparato) garantiza que el consumo de
corriente pueda subir a 13 mA (como maximo).
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7 Parametracion

7.1 Posibilidades de visualizacién del display

Después de conectar la ayuda auxiliar se muestra la informacién sobre el proceso del punto de
medicion.

En la primera linea del display se muestra la direccion momentanea de flujo (— D para directo
0 <1 para inverso) y el flujo momentaneo en porcentajes o la unidad fisica. La segunda linea

del display muestra el estado del contador (7 digitos) de la direccion de flujo actual seguido de
la unidad correspondiente.

Independientemente del valor del impulso el estado del contador muestra siempre la cantidad
de flujo medida de manera efectiva con la unidad correspondiente. Este visualizacion se
caracteriza en el texto siguiente como informacién sobre el proceso.

Las cuatro lineas del display se configuran libremente en el submenu "Visualizacion".

Ejemplos:
—>V 98.14 I/h 1.linea Flujo momentaneo directo
—V 12.30000 m* 2. linea Estado del contador, directo
<R 516.0000 m® 3. linea Estado del contador, inverso (modo de operacion Multiplex)

El desbordamiento del contador se produce siempre si el estado del contador es de 9.999.999
unidades. Si el estado del contador de una direccion de flujo es mayor de 9.999.999 unidades
en la cuarta linea del display aparece la advertencia 9. El contador se puede rebosar hasta 250
veces segun el software. El mensaje de rebosamiento se reinicia mediante la funcién "Borrar
contador" en el submenu del contador.

Caso de fallo
En caso de fallo aparece un mensaje de error o de advertencia en la cuarta linea del display.
Caudal > 103 %

Este mensaje aparece de manera alternativa en texto claro y con el numero de error o de
advertencia correspondiente. Mientras que el mensaje en texto claro sélo indica errores o
advertencias de gran prioridad, en el resto de los casos sélo se podran visualizar los errores o
las advertencias ocurridas mediante el numero correspondiente.

Podra encontrar la enumeracion de todos los mensajes de error posibles en el capitulo
"Mensajes de error".

Ademas de la aparicién del error de mensaje en el display la salida de corriente pasa al valor
de alarma (menu "isal en alarma") también se puede sefalizar la alarma mediante la salida de
conmutacion si asi se elige.

o jImportante!

1 Los mensajes de error del "diagnéstico ampliado" se sefalizan sélo en el display o de manera
opcional a través de la salida de conmutacion (seleccion de "alarma colectiva” o "diag. alarma
ext.").
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7.2 Entrada de datos

Si la caja esta abierta, la entrada de datos se realiza a través de las teclas (4). Si la tapa de la
caja esta cerrada, los datos se entran mediante el puntero magnético (5) y los sensores
magnéticos. Para ejecutar esta funcion, tocar con el puntero el simbolo NS correspondiente.

FSM4000

2
| AnB l AR
1
- ——
| & = 2
|
— -] 3
® e
4
B ok By
L B
DATA STEP CICE
L»ENTER«J
#— MAGNET J\BB ‘
5 |
G00566
Fig. 52
1 Sensor magnético C/CE 4 Teclas de control
2 Sensor magnético DATA / ENTER 5 Iman

3 Sensor magnético STEP

Durante la entrada de datos, el transmisor permanecera en linea, es decir, las salidas de
corriente y de impulsos seguiran indicando el estado actual de funcionamiento. A continuacion,
se describen las funciones individuales de las teclas:

C/CE Cambio entre el modo de operacién y el mendu.

sTEpJ Latecla STEP (pasar) es una de las dos teclas de flecha. Se utiliza para
avanzar por los menus. Permite acceder a todos los parametros.

DATAT Latecla DATA (datos) es una de las dos teclas de flecha. Se utiliza para
retroceder por los menus. Permite acceder a todos los parametros.

ENTER La funcion ENTER se ejecutara por pulsacion simultanea de las teclas de
flecha STEP y DATA. La tecla ENTER tiene las siguientes funciones:

» Entrar en el parametro a modificar y fijar el parametro nuevo
seleccionado o ajustado.

La funcion de ENTER solo es valida durante 10 seg. Si durante estos 10
seg no se efectla ninguna entrada, la pantalla del transmisor indicara el
valor antiguo.

D184B140U04
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Ejecucién de la funcion ENTER en caso de manejo por puntero magnético

La funcién ENTER se ejecutara cuando el sensor DATA/ENTER se active durante mas de
3 segundos. La confirmacion se efectuara por parpadeo del display.

En la entrada de datos se distinguen dos formas de entrada diferentes:
» Entrada numérica

+ Entrada segun una tabla predefinida

@ jlmportante!

l Durante la entrada de datos, la plausabilidad de los valores entrados se verificara y, dado el
caso, se rechazara mediante visualizacion del mensaje correspondiente. También se
muestran los valores limite en la tercera y en la cuarta lineas (min/max).
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7.3 Entrada de datos en forma abreviada
Intencién Entrada Informacion en pantalla
Punto de partida "Informacion sobre el — V98.14 %
proceso” — V12.000 m*
1. Abrir menu CICE Aparecera un
parametro cualquiera
v
2. Buscar submenu "Nivel prog.". ENTER "Nivel prog."
Bloqueado
v
3. Desactivar "Proteccioén prog.", STEP o DATA "Nivel prog."
Elegir "Especialista”. Especialista
v
4. Fijar valor. ENTER "Nivel prog."
/ \ Especialista
Entrada numérica directa Entrada desde una de tabla
Intencién Entrada Informacion en Intencién Entrada Informacion en pantalla
pantalla
5. Buscar parametro STEP o DATA Qmax 5. Parametro "Subment  STEP o Submenu
"Rango” 1800,00 m*h Unidad" DATA Unidad
v v
6. Modificar parametro ENTER Qmax 6. Modificar parametro ENTER Unidad de rango
"Rango" m3h m3h m3/h
Min 500 m*h v
Max 10000 m*/h 7. Buscar val. deseado STEP o Unidad de rango
v (p.€j.: m*min). DATA m3/min
Qmax v
6240,00m3h 8. Fijar valor. ENTER Unidad Qmax
7. Entradadela hAA m3/min
secuencia de cifras 6 x DATA v
deseada STEP 9. Aparece el valor Unidad Qmax
2 )é_?é\JA nuevo m3/min
4 x DATA ) i v
STEP 10. Salir del mend. CICE
STEP
10 x DATA
STEP
STEP
v
8. Fijar valor. ENTER Qmax
6240,00 m*/h
9. Aparece el val. nuevo Qmax
v 6240,00 m*h
10. Salir del menu. C/ICE
11. Buscar submenu "Nivel prog.". STEP o DATA "Nivel prog."
Especialista
v
12. Reactivar el Proteccion prog. ENTER "Nivel prog."
Especialista
v
13. Eleccion "bloqueado” CICE "Nivel prog."
Bloqueado
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[ Submend / parametros

Zona de valores

Observacion |

Nivel usuario
Bloqueado

:

Nivel usuario
Bloqueado

Nivel usuario
Estandar

Nivel usuario
Especialista

Nivel usuario
Servicio

:

Codigo Servicio?

Nivel usuario
Cod.Prot.Prog.

:

Codigo PS Viejo?

0
|

Codigo PS Nuevo?
0

Submenu
EASY SETUP

:

EASY SETUP

1...9999

1...9999

Idioma

Unidad Qv
Unidad Zv
Qmax

Amortig. 1Tau
Modo display
1a. linea

2a. linea

3a. linea

4a. linea

lout Art

lout Alarm
Alarma baja
Alarma alta
Factor pulso Vol.
Ancho des pulso

"Bloqueado": Se pueden leer todas las entradas del menu
estandar.

Los menus estandar se encuentran sombreados en gris

"Estandar": Menu con todas las entradas necesarias para
el funcionamiento del equipo.

"Especialista": Menu especialista con todas las entradas
accesibles del cliente.

"Servicio": Visualizacion adicional del menu de servicio
después de introducir el numero de codigo de servicio
(so6lo para el personal de servicio de ABB).

Como estandar el codigo de proteccion del programa es
"0". Al elegir la proteccion del programa aparecera la
pregunta "; Nuevo codigo PP?" Si se introduce un codigo
entre (1 ... 9999) el mensaje "** ProtecPrograma *
indicara al usuario en el menu en el que se guarda el
cédigo de proteccion de prog. que antes de operar este
menu debera indicar primero el codigo PP. Para
desactivar el codigo PP es necesario regresar al menu
"Cédigo de proteccion prog". Si se introduce ENTER se
preguntara "; Cédigo PP antiguo"? Después de introducir
el cédigo PP antiguo se puede introducir en el menu
siguiente "; Nuevo codigo PP? o desactivar la proteccion
del codigo PP al elegir el codigo PP "0".

Con el EASY SETUP puede poner en funcionamiento el
sistema de medicién de manera sencilla. En el EASY
SETUP aparecen diferentes menus de manera contigua
para la introduccion de datos. Si para el modo de
visualizacion 1 grande, se ha elegido 1 pequefio, en la
eleccion de menus aparecera la linea 3 pero la linea 4
no. En los equipos HART tampoco se visualiza el menu
de eleccion Isal Art. Con la funcion puede modificar los
parametros de manera consecutiva, en caso de que
estos persistan, puede proceder a la proxima entrada con
el botén C/CE. Después de haber pulsado ENTER puede
volver a modificar los parametros con la funcion ENTER.
Si es necesario, abra el parametro siguiente con el botén
STEP. En una entrada numérica se muestra el valor de
ajuste minimo y el valor de ajuste maximo.
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[ Submenu / parametros Zona de valores Observacién
Idioma Aleman Los idiomas disponibles se muestran en el idioma
Espanol Inglés nacional correspondiente. Los menus que aparecen
Francés después del cédigo de servicio se muestran en inglés.
- Finlandés
Idioma ~
Espafiol
Espanol ltaliano
Holandés
Danés
Sueco
Turco
Submenu

Modo operacion

Modo operacion Normal "Normal": se elije para la medicion de caudal continua.
Estandar Rapido "Rapido": procesamiento acelerado del valor de medicion
Bomba de émbolo (p. €j., dosificacion abreviada).

"Bomba de émbolo": para caudales pulsantes. En este
modo de operacion gracias al registro de valores de
medicion se logra una mejor reproducibilidad en causales
pulsantes a través del funcionamiento de la bomba de
émbolo. El contador se ajusta automaticamente en el
modo de funcionamiento de recuento diferencial. Si
procede un reflujo se restara del valor indicado por el

contador.
Indic. caudal Normal, Inverso Mediante "Normal / Inverso" se gira la direccién de flujo
Estandar en el display de de alimentacion y retorno.
Reduccion ruido Apagado, 1,2, 3, 4 La reduccién de perturbaciones se conecta si la sefal de
Off caudal es:

- muy irregular o
- si se congela temporalmente o permanentemente
(error E)

Nota: Cuando la reduccion de las perturbaciones esta
conectada aumenta el tiempo de reaccion.

Sentido caudal Directo/Inverso Al elegir la direccion de flujo "Directo / Inverso”, la
Directo/inverso Directo direccion de flujo se sefializa en el display de procesos
mediante "— V" para el flujo directo y "— R" para el flujo
inverso. Si se ha elegido el ajuste "directo" el contador
sé6lo contara el flujo directo. Si tiene que modificar el flujo
a "inverso" aparecera la advertencia 10 "Inverso Q".

Submenu
unidades

Unidad total. ml; I; m3; ugl; igl; bbl; | Seleccion de la unidad fisica del contador para el
mi g; kg; t; Ib; recuento del volumen y la masa del flujo. Si se modifica la
.32 unidad del contador, el transmisor comprobara el valor y

’ el ancho de los impulsos (0,1 mseg ... 2000 mseg)
dependiendo del rango de medicién y se modificaran si
es necesario. El transmisor modifica primero el valor de
los impulsos y después el ancho.

Unidad prog.

1) kgal = ajuste de fabrica

2) #3 = s¢lo se encuentra adicionalmente en PROFIBUS
PA
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacion

Unidad Qmax
I/s

Submenu

Unidad prog. —‘

I/s; I/min; I/h; m3/s;
m3/min; m3/h; m3/d;
usgps; usgpm;
usgph; usmgd; igps;
igpm; igph; igpd;
bbl/s; bbl/m; bbl/h;
bbl/d; g/s; g/min, g/h;
kg/s;kg/min; kg/h;
kg/d; t/min; t/h; t/d;
Ib/s; Ib/min; Ib/h; Ib/d;
mil/s, ml/min

Unidad prog./s™
Unidad prog./min")
Unidad prog./h")
Unidad prog./d"

Eleccién de la unidad para el flujo de volumen y masa. La
unidad se refiere a Qmax DN, Qmax y al display
momentaneo, si éste aparece con la unidad fisica.

En el PROFIBUS PA también aparecen las unidades
ft3/s; ft3/min; ft3/h; f3/d .

El PROFIBUS PA no contiene las unidades Prog.

Unidad y ml/s.

") kgal = ajuste de fabrica

Este menu no aparece en PROFIBUS PA /
FOUNDATION Fieldbus.

Nombre Unidad Introduccion de texto | Nombre de cuatro digitos de la unidad configurable.

kgal kgal = ajuste de fabrica.

Unidad factor Entrada numérica Factor de referencia de la unidad de flujo referido a los

3785.1 litros. El valor es valido para la unidad kgal (ajuste de -
fabrica).

Unidad prog. Sin densidad Unidad configurable para la masa (con densidad) o

sin densidad con densidad volumen (sin densidad).

Densidad Entrada numérica Area de densidad 0,1 ... -5 glcm®. Flujo de la masa para

1 g/cm3 la visualizacion y el recuento. La densidad no se toma en
cuenta si la unidad de flujo elegida y/o la unidad del
contador es una unidad de masa.

Submenu
Datos sistema —‘
Submenu
Transmisor
Submenu Este menu aparece sélo si la frecuencia de excitacion es
Datos 50 Hz de 60 Hz 0 70 Hz.

Canal Salo vista El valor de ajuste Channel se puede leer para controlar la

-123 us frecuencia de excitacion ajustada (se puede visualizar si
se ha escogido un sensor antiguo de 50 Hz).

Cero Sélo vista El valor de ajuste del punto cero se puede leer para

0% controlar la frecuencia de excitacion ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor antiguo de 50 Hz).

Rango — D Solo vista El valor de ajuste de alcance directo se puede leer para

91 % controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor antiguo de 50 Hz).

Rango « | Sélo vista El valor de ajuste de alcance inverso se puede leer para

91 % controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor antiguo de 50 Hz).
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacién |

Submenu Este menu aparece solo si la frecuencia de excitacion es
Datos 60 Hz de 50 Hz 0 70 Hz.
Canal Solo vista El valor de ajuste Channel se puede leer para controlar la
-123 us frecuencia de excitacion ajustada (se puede visualizar si
se ha escogido un sensor antiguo de 60 Hz).
Cero Solo vista El valor de ajuste del punto cero se puede leer para
0% controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor antiguo de 60 Hz).
Rango — D Solo vista El valor de ajuste de alcance directo se puede leer para
91 % controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor antiguo de 60 Hz).
Rango « | Solo vista El valor de ajuste de alcance inverso se puede leer para
91 % controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor antiguo de 60 Hz).
Submenu Este menu aparece sélo si la frecuencia de excitacion es
Datos 70 Hz de 50 Hz 0 60 Hz.
Canal Sdlo vista El valor de ajuste Channel se puede leer para controlar la
-123 us frecuencia de excitacion ajustada (se puede visualizar si
se ha escogido un sensor nuevo).
Cero Solo vista El valor de ajuste del punto cero se puede leer para
0% controlar la frecuencia de excitacion ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor nuevo).
Rango — D Sélo vista El valor de ajuste de avance directo se puede leer para
91 % controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor nuevo).
Rango « | Sélo vista El valor de ajuste de avance inverso se puede leer para
91 % controlar la frecuencia de excitacién ajustada (se puede
visualizar si se ha escogido un sensor nuevo).
Submenu | Este menu no aparece en PROFIBUS o FOUNDATION
Datos Isalida Fieldbus.
Ajuste Isal 4mA Sélo vista Visualizacion del valor ajustado del transmisor para la
4.0 mA salida de corriente a 4.0 mA.
Ajustelsal 20mA Sélo vista Visualizacion del valor ajustado del transmisor para la
20.0 mA salida de corriente a 20.0 mA.
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacién |

Submenu
Primario

Tipo Primario Visualizacion del tipo de sensor conectado. La eleccion
DS2 , DS4 se carga automaticamente con la FRAM en el transmisor.
= Si se elige un sensor anterior (véase la lista) debera usar
la FRAM con Cs = 100 %, Cz = 0 %. Los modelos
10D1422 (10DI1425, 10DS3111A-C = DN 500) sélo se
pueden conectar a una placa de conexion del transmisor
prevista para este fin. Cierre el interruptor S903 en la
placa de conexioén. Los otros modelos se ponen en
funcionamiento con la FRAM prevista para este fin. Es
por ello que para los sensores especiales aparece
especialmente un "Primary Setup" de manera directa en
la primera puesta en funcionamiento. También puede
elegir otros datos de ajuste en el submenu de datos de
sistema "Sensor". Véase también el capitulo 11.
Frecuencia Solo vista La visualizacién de la frecuencia de red se calibra con el
50 Hz caudalimetro. La visualizaciéon 50/60 Hz soélo es factible
con "Sensores anteriores". No se puede visualizar si se
ha elegido un sensor nuevo.
Tamano medidor Solo vista Visualizacion del diametro nominal del receptor. No se
1 mm 1/25 in 1 mm 1/25 in puede visualizar si no se ha elegido ningun tipo de
1,5 mm 1/17 in receptor (tipo de receptor = non).
2mm 1/12in
3 mm 1/10 in
4 mm 5/32 in
6 mm 1/4 in
8 mm 5/16 in
10 mm 3/8 in
15 mm 1/2in
20 mm 3/4 in
25mm 1in
32 mm 1-1/4 in
40 mm 1-1/2in
50 mm 2 in
65 mm 2-1/2 in
80 mm 3 in
100 mm 4 in
125 mm 5in
150 mm 6 in
200 mm 8 in
250 mm 10 in
300 mm 12 in
350 mm 14 in
400 mm 16 in
450 mm 18 in
500 mm 20 in
600 mm 24 in
700 mm 28 in
750 mm 30 in
800 mm 32 in
900 mm 36 in
1000 mm 40 in
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacién |

Rango Cs
100,0 %

Cero Cz
0,0 %

Fase
90

Voltaje Ref.
70 mV

Meter factor
1.0

No de serie

Submentu
Primary Setup

Frecuencia
50 Hz

Tipo Primari
DS4_

[¢]

Tamano medidor
100 mm 4 in

Voltaje Ref.
70 mV

Meter factor
1.0

Solo vista

Sélo vista

Sélo vista

Solo vista

Solo vista

Solo vista

Solo si se escoge
"Sensores
anteriores".

50, 60 Hz

Seleccion de un
sensor anterior

Eleccion del diametro
nominal del sensor
conectado

Introduccién de la
tension de referencia

Entrada numérica

Sensor, valor de alcance Cs.

Sensor, valor del punto cero Cz. En los "Sensores
anteriores” es siempre 0 %.

Posicién de fase entre la tension de referencia y de sefial.

Visualizaciéon de la tensiéon de referencia si se escoge
"Sensores anteriores". S6lo se puede visualizar en el
modelo 10D1422.

Sélo se puede visualizar en el sensor 10D1462/72

Visualizacién del nimero de pedido de ABB del sensor.

Visualizacion necesaria en "Sensores anteriores". Con la
funciéon de ENTER y el botéon STEP puede abrir y
modificar como sea necesarios los parametros:
frecuencia de red, tipo de sensor, ancho nominal y
tensioén de referencia. {No se puede visualizar si se ha
elegido un sensor (SE41F/SE21)! Véase también el
capitulo 11.

Visualizacion de la frecuencia de red del sensor. Esta
eleccién solo es posible en "Sensores anteriores".

Visualizacion del tipo de sensor conectado.

Eleccion del diametro nominal del sensor. Esta eleccién
sélo es posible en "Sensores anteriores".

Valor de visualizacién de la tensién de referencia sélo en
"Sensores anteriores”, véase la placa indicadora de tipo
del sensor. No se puede visualizar en el modelo
10D1422, 10D1462/72.

Valor de visualizacion del Meter factor's sélo en el sensor
anterior 10D1462/72, véase la placa indicadora de tipo
del sensor. Véase también el capitulo 11.
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[ Submenu / parametros Zona de valores Observacién |
Qmax DN Sdlo vista Visualizacion de la gama de medicion max. Seleccién
50 m3/h automatica a través del diametro nominal.
Qmax Entrada numérica Valor limite superior del rango de medicién para
3 alimentacién y retorno. El valor limite del rango de
50 m*/h medicion se puede ajustar entre 0,5 ... 10 m/s.
Amortig. [1\XEOQ] Entrada numérica Tiempo de respuesta, después de 17 el valor de medicién
1s del 63 % alcanza su valor final (después de 51). Se
pueden elegir los valores siguientes, modo de operacion:
Estandar 0,2 ... 20 s, rapido/bomba de émbolo
0,07 ...20 s.
Corte bajo caud. Introduccién Eficaz para el indicador del display y todas las salidas. El
1.0% numérica 0 ... 10 % limite de conmutacion de la supresion de caudales lentos
de Qmax se ha previsto con una histéresis de un 0,1 %.
Submend — i ilmportante!
DetectTub Vacia

DetectTub
Off

Vacia

Modo DEP
Estandar

Off
On

Estandar
Ajuste nuevo

Solo con un tubo lleno del todo se puede realizar una
medicion correcta. Con la funcién "Detector de tubos
vacios" este estado se puede vigilar continuamente. Si el
fluido de medicion baja por debajo del nivel de los
electrodos se puede ejecutar una desconexion
automatica de todas las sefiales de salida. Con esto se
evitan impulsos erréneos o visualizaciones incorrectas en
tubos vacios. Se puede avisar adicionalmente sobre este
estado en el display a través de la salida de contacto de
conmutacion. Si el tubo de medicion esta lleno se
desconecta el mensaje de error "tubo vacio" y el sistema
de medicion volvera a trabajar sin problemas.

Conectar o desconectar la funciéon de deteccion de tubos
vacios. No se puede ajustar para diametros nominales:

1mm 1/25in

1,5mm 1/17 in
2mm 1/12in
3mm 1/10in
4mm 5/32in
6mm 1/4in

8mm 5/16in

i ilmportante!

En los sensores con preamplificador no se pueden
reconocer los tubos vacios. El menu se oculta.

Seleccion de la funcién "estandar" o "ajuste nuevo". El
transmisor se entrega en el modo DLR "estandar". Para
la mayoria de aplicaciones la funcion DLR se cumple en
el modo "estandar". Para el resto de aplicaciones puede
conmutar "ajuste nuevo" en el modo DLR. Este ajuste se
puede realizar con un tubo de medida lleno y/o vacio.
No se puede visualizar si el DLR esta desconectado.
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacion

AjusteTub Vacia
1000

AjusteTub Llena
500

Umbral
100000

AlarmaTub Vacia
Off

Isal tub. Vacia
Alarma baja

Submenu
Display

Modo display
1grande, 1peq.

Manual
Ajuste autom.

Manual
Ajuste autom.

Entrada numérica

Off

Low Alarm
High Alarm
0%

1 pequefio, 1 grande,

4 pequefio

Valor de ajuste de un tubo vacio. El tubo tiene que estar
vacio. Después de realizar el ajuste el transmisor
muestra en la linea inferior su valor de ajuste y a partir
del mismo calcula un nuevo umbral.

No se puede visualizar si el DLR esta desconectado o si
el modo DLR se encuentra en estandar.

Valor de ajuste de un tubo lleno. El tubo tiene que estar
lleno. Después de realizar el ajuste el transmisor muestra
en la linea inferior su valor de ajuste y a partir del mismo
calcula un nuevo umbral.

No se puede visualizar si el DLR esta desconectado o si
el modo DLR se encuentra en estandar.

Umbral para la desconexion "tubo vacio”. Este se calcula
y se introduce de manera interna después del ajuste
"tubo vacio" o "tubo lleno". Sin embargo, también se
puede introducir manualmente (p. €j., cuando se calculan
los dos valores de ajuste (lleno y vacio) y el umbral se
tiene que optimizar al averiguar qué los valores de ajuste
no son adecuados (el transmisor siempre usa para los
célculos soélo el ultimo valor de ajuste). Para el
funcionamiento del DLR el valor del umbral es crucial.
Los valores de ajuste se usan para calcular el umbral.
No se puede visualizar si el DLR esta desconectado o si
el modo DLR se encuentra en estandar.

Si la alarma esta conectada, el contacto del tubo vacio se
activara cuando el tubo de medicion esté vacio. Para ello
tiene que elegir en el submenu "Contactos de
conmutacion” la salida de conmutacién "tubo vacio" o
"alarma colectiva". Si la funcion esta desconectada no se
emitira ninguna alarma.

No se puede visualizar si el DLR esta desconectado.

Ajuste del valor de la salida de corriente Low o High en
caso de error.

No se puede visualizar si el DLR esta desconectado.

En este submenu se pueden ajustar las visualizaciones
de proceso para cada una de las lineas de manera
diferente. Aqui también puede ajustar el contraste del
display pulsando el botén a las condiciones locales.

Eleccion de una linea grande y 1 una linea pequefia o 4
lineas pequefias.
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Parametracion FRAIDD
| Submen / parametros Zona de valores Observacion
1a. linea Q [Porcentaje]; Seleccion de la 12 linea de visualizacion
Q [Porcentaje] Q [unidade]; Aclaracion sobre los valores Fprt1 ... Fprt4 (asignacion de
Isal [mA]; Q [m/s]; los valores de medicién en el submenu Diagnéstico /
Q graf. Barras Fingerprint) asi como sobre Registro de errores de
Totalizador; diagnostico, véase el capitulo "7.4 Indicaciones
Totalizador — V, complementarias para usar las funciones ampliadas de
Totalizador — R; diagnostico".
Totalizador dif.;
HART TAG tuberia
vercia
Linea vacia

Opciones adicionales
en diagnostico
ampliado: Fprt1;
Fprt2; Fprt3; Fprt4;
Hist Error Max;
Hist Error Min;
Error Max Act;
Error Min Act;
Aviso Max Act;
Aviso Min Act;
Aviso Connex.;
Error Connexion

1a. linea En los equipos con PROFIBUS PA también caben las
PA Adr + State posibilidades de seleccion siguientes: Flujo en
porcentajes, unidad fisica, en m/s, grafico de barras,
contador, contador — V, contador « R, contador dif.,
detector de tubos vacios, otras posibilidades de
seleccion.

PA Adr+State. Se muestra la direccion de bus y el
estado de la comunicacién ciclica (STOP, CLEAR u

OPERATE).
1a. linea TB VolFlow Value. Se muestra el valor de Volume_Flow
TB VolIFlow Value (bloque de transductor, indice 17).
1a. linea TB VolFlow Status. Se muestra el estado de
TB VolFlow Status Volume_Flow (bloque de transductor, indice 17).
1a. linea TB Total — V Value. Se muestra el valor del contador —
TBT — Value V (bloque de transductor, indice 102).
| TB Total — Status. Se muestra el estado del contador —

ol V (bloque de transductor, indice 102).

a.linea TB Total — R Value. Se muestra el valor del contador «
TBT — Status R (bloque de transductor, indice 104).

TB Total — R Status. Se muestra el estado del contador
«— R (bloque de transductor, indice 104).

TB Total Diff Value. Se muestra el valor del contador
diferencial (bloque de transductor, indice 106).

TB Total Diff Status. Se muestra el estado del contador
diferencial (bloque de transductor, indice 106).

1a. linea FB Al OUT. Se muestra el valor OUT del bloque Al. Los
FB Al OUT decimales son resultado del punto decimal de la
estructura OUT_SCALE. La unidad visualizada es
UNIT_INDEX de la estructura OUT_SCALE.

1a. linea FB Al Status. Aqui se muestra el modo actual del bloque
FB Al Status correspondiente y el estado de las variables de salida
(OUT. Status). Aqui se muestra el estado y si es
necesario el subestado como una cifra. Por ejemplo, BAD
3 significa estado BAD, el subestado 3 = device failure.
Véase el significado del cédigo numérico en la do-
cumentacion de las interfaces.
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FRAIDD Parametracion
[ Submenu / parametros Zona de valores Observacién
1a. linea FB TOT1 Total. Aqui se muestra el valor total del bloque
TBT — Value totalizador. La unidad visualizada es UNIT_TOTAL.

FB TOT1 Status. Aqui se muestra el modo actual del
bloque correspondiente y el estado de las variables de
salida (Total. Status). Aqui se muestra el estado y si es
necesario el subestado como una cifra. Por ejemplo, BAD
3 significa estado BAD, el subestado 3 = device failure.
FB TOT2 Total. Aqui se muestra el valor total del bloque
totalizador. La unidad visualizada es UNIT_TOTAL.

FB TOT2 Status. Aqui se muestra el modo actual del
bloque correspondiente y el estado de las variables de
salida (Total. Status). Aqui se muestra el estado y si es
necesario el subestado como una cifra. Por ejemplo, BAD
3 significa estado BAD, el subestado 3 = device failure.
Véase el significado del cédigo numérico en la do-
cumentacion de las interfaces.

1a. linea En equipos con FOUNDATION Fieldbus también caben
TBT — Status las siguientes posibilidades de seleccion: Flujo en
porcentajes, unidad fisica, en m/s, grafico de barras,
contador, contador — V, contador « R, contador dif.,
detector de tubos vacios, otras posibilidades de
seleccion. La direccion FF se muestra de manera

hexadecimal.
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del flujo (TB
TB VolFlowValue Primary_Value, indice 14).
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del contador
TB Total — V Value —directo (TB Secondary_Value, indice 28).
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del contador — R
TB Total — R Value (TB Third_Value, indice 30).
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del contador (TB
TB TotalDiffValue Fourth_Value, indice 31).
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro
TB Al1 Out. Value Out del bloque funcional Al1.
Indicador 12. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro
TB Al2 Out. Value Out del bloque funcional Al2.
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro
TB AI3 Out. Value Out del bloque funcional Al3.
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro In
PID In. Value del bloque funcional PID.
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro
PID Out. Value Out del blogue funcional PID.
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro
PID Cas In. Value Cas_lIn del bloque funcional PID.
1a. linea Se puede visualizar el valor o el estado del parametro
PID FF Val.Value FF_Val del bloque funcional PID.
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacion

1a. linea
PID Trk_Value

1a. linea
TB VolF GOODO

1a. linea
Al1 Auto GOODO

2a. linea
Q [Porcentaje]

3a. linea
Q [Porcentaje]

4a. linea
Q [Porcentaje]

Contraste

Submenu
Alarma

-

Alarma Min.

0%
|

Alarma Max.
100 %

Submenu
Totalizador

Rebose —D
0

Como en la
indicacion de la 12.
linea

Como en la
indicacion de la 12.
linea

Como en la

indicacién de la 12.
linea

Entrada numérica
0 % — Alarma max.

Entrada numérica
Alarma min - 103 %

Sélo visualizacion

Se puede visualizar el valor o el estado del parametro

Trk_In del bloque funcional PID.

Ejemplo: El estado aparece en lenguaje claro y el

subestado como una cifra tras el estado.

En los bloques funcionales también se muestra el estado

actual.

Seleccién de la 22 linea de visualizacion

No se puede realizar ninguna seleccion si el modo de

visualizacion es 1 grande, 1 pequefio

No se puede realizar ninguna seleccion si el modo de

visualizacion es 1 grande, 1 pequefio

Adaptar el ajuste del contraste de visualizacion a las
condiciones locales, STEP = mas oscuro; DATA = mas

claro.

1 iImportante!

Ajustar el contraste de tal manera que el display sea

legible.

Limite de alcance para Alarma min. 0 % — Alarma max.
del alcance de medicion ajustado. Ajuste en pasos de

1 %, histéresis de conmutacion 1 %.

Limite de alcance para Alarma méax 0 % — Alarma min. —
103 % del alcance de medicion ajustado. Ajuste en pasos

de 1 %, histéresis de conmutacion 1 %.

La funcién de contador se ajusta automaticamente en el
submenu "Modo de operacién”. Modo de operacién
estandar = funcién del contador estandar, modo de
operacion bomba de émbolo = funcién del contador

contador diferencial.

Estandar = en la funcién del contador estandar el impulso
de recuento para el flujo directo o indirecto se integra en
dos contadores diferentes. Si sélo se elige el flujo directo

sélo contara el contador directo.

Contador diferencial = en el recuento diferencial hay sélo
un contador diferencial para las dos direcciones de flujo.
En el flujo directo el impulso de recuento se afiade y en el
flujo indirecto se resta del estado del contador. Si el
estado total del contador es negativo, es decir, que la
cantidad inversa sea mayor que la directa, en el display el
simbolo de direccion cambiara de "V" a "R". Este ajuste
no influye la salida del impulso (de manera activa o

pasiva).

Contador de desbordamiento max. 65535. 1 Rebose =
Contador de impulsos 9.999.999 unidades. El display
digital se reinicia y se cuenta un rebose. Ejemplo de

rebose:

Rebose 012 12 x 10.000.000 unidades= 120.000.000
unidades + 23.455 el estado actual del contador da la

suma = 120.023.455 unidades
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[ Submend / parametros

Zona de valores

Observacion |

Totalizador - D

0.0 kg/h
|

Rebose « |
0

Totalizador « |

0
|

Repos. Totaliz.

Rebose difer.

0
|

Totaliz. difer.
0.0 kg/h

Submenu
CorrienteSalida

Salida de corriente

0-20mA

Isal en alarma
Alarma baja

Isal alarm Baja
3.60 mA

Isal alarm Alta
21.80 mA

Entrada numérica
0 ... 9999999

Sélo visualizaciéon

Entrada numérica

0 ... 9999999

Sélo visualizacion

Entrada numérica

0 ... 9999999

0-20mA, 4-20 mA

0-10mA, 2-10 mA

Low Alarm
High Alarm

Entrada numérica

Entrada numérica

Visualizacién o introduccién del valor de recuento del
contador directo.

Contador de desbordamiento méx. 65535. 1 Rebose =
Contador de impulsos 9.999.999 unidades. El display
digital se reinicia y se cuenta un rebose.

Visualizacién o introduccion del valor de recuento del
contador indirecto.

El contador directo/indirecto asi como el contador de
rebosamiento se resetean con la funcion ENTER.

Visualizacién del contador de rebosamiento y del
contador diferencial.

Visualizacién o introduccion del valor de recuento del
contador diferencial.

Este menu no aparece en PROFIBUS PA o
FOUNDATION Fieldbus.

Seleccion del area de salida de corriente.
En el protocolo HART siempre 4 - 20 mA.

Comportamiento de salida de corriente en caso de
alarma. Low-Alarm solo es posible en salida de corriente
2-10mAy 4 - 20 mA. Si aparece el error 0 (tubo vacio)
aparecera la corriente que se ha ajustado en el submenu
"Detector de tubos vacios" en los parametros "Isal en
tubos vacios". Si aparece el error 3 (flujo > 103 %)
aparecera siempre "High Alarm".

Low Alarm soélo es posible en salida de corriente 2 -

10 mA o0 4 - 20 mA. Ajuste del valor de corriente en Low
Alarm. No se puede hacer ninguna seleccion si se ha
elegido isal en alarma High Alarm para la salida de
corriente y si la variante del transmisor es estandar y si
para la salida de corriente se ha elegido

0-20mA

0-10mA

Ajuste del calor de corriente en High Alarm. Si aparece el
error 3 (flujo > 103 %) aparecera siempre "High Alarm".
No se puede realizar ninguna seleccion si se ha elegido
el isal en alarma Low Alarm para la salida de corriente.

Ocultar Error 3 Off, on Desactiva el error 3 (flujo > 103 %), si la ocultacion = on
Off
Ocultar Error 4 Off, on Error 4 desactivado (Desconexion ext. de la salida) si la
Off ocultacién = on
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Zona de valores

Observacion

Submenu
Salida Pulsos

Rango pulsos
2.5 m3/h

Factor pulso
100/m*

Ancho del pulso
0.1 ms

Pulsos (act/pas)
activa

Submenu
Prog. Ent./Sal.

Contacto entrada
Sin funcion

Contacto salida
Sin funcion

Entrada numérica

Entrada numérica
Limites dinamicos

Entrada numérica
Limites dinamicos

Solo visualizacion

Sin funcion
Reinicio total.
Inicio cero
Ext. Syst. NP.

Sin funcion

Senal D/l /_

Senal D/l __
Alarma general /_
Alarma general _ _
Alarma Max/Min /_

Alarma Max/Min _ _

Alarma Min /_
Alarma Min _ _
Alarma Max /_
Alarma Max _ _
Tuberia vacia /_
Tuberia vacia _ _
ext. Diag. Alarm /_
ext. Diag. Alarm __

Este menu no aparece en PROFIBUS PA o
FOUNDATION Fieldbus.

Recuento ampliado de impulsos hasta el area max. de
medicion Qmax DN. El parametro aparece solo si el area
de medicion se ha ajustado por debajo de Qmax DN.

El ancho de impulsos se puede ajustar dentro de los
limites que el transmisor ha calculado. Los limites se
calculan a partir del valor de impulsos. El transmisor no
puede salir del limite max. de 2000 mseg y 0,1 mseg.

El ancho de impulsos se puede ajustar dentro de los
limites que el transmisor ha calculado. Los limites se
calculan a partir del valor de impulsos. El transmisor no
puede salir del limite max. de 2000 mseg y 0,1 mseg.

Visualizacion de la posicion del puente enchufable
impulso "activo" o "pasivo". Véase también la pagina 49.

La funcion de la entrada de conmutacién no aparece en
PROFIBUS PA o FOUNDATION Fieldbus.

Seleccién de la funcion de la entrada de conmutacion
bornes 81/82. En "Resetear contadores" se resetean los
contadores internos y el recuento de rebosamientos al
aplicar la tension de conexion. En "Desconexion ext" se
desconectan todas las salidas si hay una tension de
conexion. Ejemplo de aplicacion: Tubo de medicién
llenado sin definir después de desconectar las bombas o
procesos ciclicos de limpieza o de lavado cuyos valores
de medicion se ocultan.

Si se selecciona "NP sis.ext." se realiza un ajuste del
punto cero del sistema. El fluido debera estar
completamente quieto durante el ajuste. En el display
aparece la "advertencia 13" durante la realizacion del
ajuste.

Puede elegir el comportamiento de conmutacion de la
salida de conmutacién (borne 41/42) a través del
contacto de cierre (/_ _) o del contacto de apertura (_ _).
En la "alarma colectiva" todos los errores que han
aparecido (0 - 6, A, B, C, D, E, F, G) se sefializan en los
bornes. Si elige "Diag. alarma ext" sélo se sefalizaran los
errores de diagndstico que aparezcan. Si desea que se
avise cuando el nivel del flujo no se alcanza debera elegir
la sefial "Alarma min". El ajuste del limite de conmutacion
de la alarma min. se realiza de manera analoga para la
alarma max. Si la sefial se ha ajustado en alarma
max/min la sefializacion se realizara a través de los
bornes si el flujo se encuentra por encima o por debajo
del area que se encuentra entre el valor de alarma max. y
el valor minimo, es decir, si el flujo es mayor que el valor
max. de alarma o menor que el valor min. de alarma.
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[ Submenu / parametros

Zona de valores

Observacion

Submenu |
Etiqueta
Variantes
Pulsos activos\sin HART
TAG Primario
TAG Transmisor
Submenu |
Data link

Comunicacion
Sin funcion

Direccion inst.
0

TAG HART
,TAG HART"

Descriptor HART

Solo vista

Pulsos activos nsin
HART

Pulsos acktivos ncont
HART

Pulsos pasivos nsin
HART

Pulsos pasivos ncon
HART

PROFIBUS PA

FOUNDATION
Fieldbus FF

Error Variantes

Introduccién de
textos

Introduccion de
textos

Sin funcion
HART

Entrada numérica
0..15

Introduccion de
textos

Introduccién de

Visualizaciéon del modelo suministrado para la salida de
impulsos y la comunicacion.

Puede introducir o leer un numero TAG para el sensor de

un max. de 32 digitos.

Puede introducir o leer un nimero TAG para el
transmisor de un max. de 32 digitos.

1. Comunicaciéon HART

Conectar y desconectar la comunicacion HART. Si no se

necesita la comunicacion HART puede ajustar la salida
de corrientea 0-20,0-10,2-10mA. Enla

comunicacion HART la salida de corriente es siempre de

4 -20 mA.
No se puede realizar ninguna seleccién en equipos
estandar (sin hardware HART).

En equipos con protocolo HART puede elegir la direccion

entre 0 ... 15. Si se ha introducido la direccion 0, el
valor de salida de corriente se modificara en un flujo de

4 - 20 mA. Si hay varios equipos conectados al bus y se

elige la direccién 1 - 15 el transmisor trabajara en el
modo Multidrop. El valor de salida de corriente se

congela a 4 mA. El registro de los valores de salida sélo

se realiza a través de la comunicacion HART. La
advertencia 11 aparece en el display.

No se puede realizar ninguna entrada en equipos
estandar (sin hardware HART).

Identificaciéon univoca del equipo a través del nimero
TAG HART. El nimero TAG puede tener un max. de 8
digitos (PCKASCII String). Sélo se observaran las
mayusculas y no se pueden introducir caracteres
especiales.

No se puede realizar ninguna entrada en equipos
estandar (sin hardware HART).

Descripcion de un max. de 16 digitos (PCKASCII String).

Descriptor HART* textos Solo se observaran las mayusculas y no se pueden
- introducir caracteres especiales.
No se puede realizar ninguna entrada en equipos
estandar (sin hardware HART).
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Zona de valores

Observacion

Fecha HART
03.11.2003

Direcciéon PA
126

DipSwitch

123456789A

IdentNr Selector

FSM4000 0x078C

Al +2* TOT

IdentNr Selector

Profile 0x9700
Al

IdentNr Selector

Profile 0x9700
Al + TOT

Al Channel
TB Flow Value

Al Channel
TB Total - V

Al Channel
TB Total < R

Al Channel
TB Diff Total

Dia
Mes
Ano

Entrada numérica
0-125

Sélo visualizacion

Aqui puede introducir y leer la hora.

No se puede realizar ninguna entrada en equipos

estandar (sin hardware HART).

2. Comunicacion PROFIBUS PA

Solo existe si se ha pedido esta variante PROFIBUS PA.
Visualizacién de la direccion slave. Ajuste de fabrica 126
(direcciones validas 0 - 125). La direccién PA se puede
ajustar a través de las funciones siguientes: interruptor de
hardware (véase capitulo 6.4), bus o la direccion PA del
menu. El interruptor de hardware tiene la prioridad
principal. Si una direccién se introduce por el interruptor
de hardware ésta es fija y no se podra ajustar ni por el
bus ni por el menu. Si la direccién del interruptor no se ha
activado (interruptor DIP 8 = off), podra ajustar la
direccion a través del bus o del menu pero sélo cuando

no corra ninguna comunicacion ciclica.

Visualizacion de la posicion del interruptor DIP (- = OFF,

X = ON).

Si el interruptor DIP 8 = ON: Si la direccién se ha
ajustado a binaria mediante el interruptor 1 - 7. El
interruptor 9 y A no tienen ninguna importancia. Ejemplo:
Ajustar la direccion 40 por interruptor. 50dez = 32hex =
110010 binaria — interruptor DIP 2, 5,6 y 8 a ON =
direccion PA 50. El ajuste de la direccion del interruptor
se acepta al reiniciar el equipo y no durante el
funcionamiento. El ajuste de fabrica del interruptor es:

OFF

Ajuste del nimero de identificacién del selector. Si se
esta efectuando una comunicacion ciclica no podra
realizarse ningun ajuste, sélo si el estado es STOP.
Perfil 0x078C: Al + 2* TOT (Bloque Al + 2 totalizadores).

Perfil 0x9700 (Blogue Al)

Perfil 0x9700 (Bloque Al + totalizador)

Ajuste del canal del bloque Al. Al ajustar el canal se copia
adicionalmente la unidad del canal en el bloque Al (a

OUT_SCALE. UNIT_INDEX).
Seleccion:

TB (bloque transductor) Flow Value
TB Total - V

TB Total — R

TB total dif.
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Observacion

TOT 1 Channel
TB Flow Value

TOT 2 Channel
TB Flow Value

Software Rev.

Communication: 0

FF Adress 0x15
Dev-ID

0003200017_FSM40

00_12345

Dip Switch

IdentNr Selector

Profile 0x9700
Al

Error Mask

:

Bitstring 0 ON
EFOF0000

Error A
Alarma max.

Sélo visualizaciéon

Ajuste del canal del bloque totalizador.
Solo se puede elegir TB Flow Value. Al ajustar el canal se
copia adicionalmente la unidad volumen o de masa del

canal a UNIT_TOT (ejemplo: m3h — m3).

Véase TOT 1.

Visualizacion de la revision del software de
comunicacion.

3. Comunicacién: FOUNDATION Fieldbus.

Se muestra la direccion y el device ID:

000320 = codigo del fabricante ABB, hex

0017 = codigo del tipo de dispositivo FSM4000, hex
_FSM4000_ = designacion del aparato

12345 = numero de serie del equipo, cinco digitos

Interruptor hardware.

En el transmisor hay un interruptor de diez. Se puede
operar después de abrir la tapa de la caja. La posicion del
interruptor se visualiza en el equipo en el submenu
interfaz. Esta también se puede leer a través de la
comunicacion FF a través del bloque transductor. Un
interruptor abierto se representa como — y cuando esta
cerrado como X.

Los interruptores siguientes estan ocupados:
interruptor 1 = Simulate Enable off = Simulation Mode
disabled on = Simulation Mode enabled.

Interruptor 2 = Write Protect Off = Simulation Mode
disabled on = Write protect enabled."Simulation Mode
enabled" significa la autorizacién para realizar una
simulacién del bloque Al. La simulacién se conecta y se
desconecta a través del parametro "Simulate". "Write
protect enabled" impide que se pueda escribir en todos
los bloques. Los interruptores 3 - 10 no tienen ninguna
funcién.

Aqui se muestra la mascara del registro de errores (TB
indice 95).

La 12 linea muestra el estado del bit (on/off) el cual se
designa a través del nimero bitstring. La 22 linea muestra
la mascara completa en cifras hex. La 32 y la 42 linea
muestran el significado del bit correspondiente en texto
claro. Seleccién del bit con los botones Data y Step,
ENTER para conectar y desconectar el bit.

Véase también el "registro de errores" en la descripcion
de la interfaz D184B093U31.
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Observacion

Communication: 1

Warning Mask
Bitstring 0 OFF
020000100
Aviso: 10
inverso Q
Software Rev.

Submenu
Autocompr

obac.

Test Memoria

0 Hz

Salida de pulsos

4 mA

Sal. Corriente

Contacto e
Off

ntrada

Off

Contacto salida

Display

Test

Modo prueba

Sdlo visualizacion

Entrada numérica

0-20mA, 4-20 mA
0-10mA, 2-10 mA

Off
On

Off
On

Off
On

(TB indice 96).

Aqui se muestra la mascara del registro de advertencias

Funciona como la Error Mask. Véase también el registro

1 ilmportante!

Tan pronto como se realiza una prueba de

funcionamiento el transmisor dejara de trabajar para esta
funcién en el modo online, es decir, la salida no seguira al
flujo.

de advertencias 9.8.3 y la descripcién de interfaces
D184B093U31, pagina 47.

Visualizacion de la revision del software de
comunicacion.

Prueba de funcionamiento de la memoria. La FRAM
interior, la FRAM ext y el calc. Flash se pueden consultar

consecutivamente con la funcion ENTER.

Este menu no aparece en PROFIBUS PA /

FOUNDATION Fieldbus.

Test de funcionamiento de la salida de impulsos. La
entrada se realiza directamente en Hz.

Este menu no aparece en PROFIBUS PA /

FOUNDATION Fieldbus.

Prueba de funcionamiento de la salida de corriente.
Control del valor de ajustado en el borne de conexién con
un voltimetro digital o los instrumentos de proceso. La

entrada se realiza directamente en mA.

No se puede realizar ninguna seleccion si la direccion del

equipo HART no es igual a cero.

Este menu no aparece en PROFIBUS PA /

FOUNDATION Fieldbus.

Test de funcionamiento de la entrada de impulsos. Si no

hay ninguna sefial en la entrada de conmutacion, la

visualizacién de este menu sera "Off". Cuando haya una
sefial en la entrada (en el simulador con el botén de

reseteo del contador”) la funcién aparecera como "on".

Test de funcionamiento de la salida de impulsos. Si el
valor se ajuste en "on" la salida de conmutacion sigue la

l6gica de conmutacién ajustada que se ha elegido en el
punto contacto de salida - salida de conmutacion.

Test de funcionamiento de los displays. Cada punto de la

matriz del display se controla de manera consecutiva.
Una vez que se controlan todos los puntos se podra
reconocer con facilidad si falta un punto en el display.

Sélo para comprobar el transmisor en el simulador

55XC4000.
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Modo simulacion Off Conectar/desconectar la simulacién de flujo. Antes de
off On proceder al funcionamiento con flujo puede simular un
valor de flujo. Los valores de salida corresponden al valor
de mediciéon de simulacién ajustado. En la linea inferior
del display aparece la informacién ** Q Simulation**.
Después de finalizar el programa de simulacién ponga el
parametro del modo del menu de simulacion en "off".
Valor Simulac. Entrada numérica El valor de simulacion para la visualizacién y las salidas
0.0% -130 % - +130 % se puede preseleccionar. La salida de corriente y la
salida de impulsos siguen el valor de flujo.
Submenu Este menu sdlo esta presente si el hardware necesario se
Diagnosis ] encuentra disponible.
Diagnosis Menu presente a través del intervalo de diagnoéstico
Manual "manual”.
Arrancar? Si, cancelar con Inicio inmediato con un diagnéstico manual. La
Encendido — Enter C/CE disposicion de los valores se realiza con un retardo de
30 seg.
Submenu
Intervalo Diagn. —‘
Tiempo de ciclo Manual; Seleccion del intervalo entre las mediciones de
Manual Cada 10 s; diagnostico. Sin embargo, para los valores de medicion
Cada 60 s; de la resistencia de la bobina, la temperatura de la
Cada 10 min; bobina, la resistencia de aislamiento y la linealidad
Cada 60 min; magnética hay intervalos de medicién minimos debido a
Cada 6 h; motivos de medicidn técnicos:
Cada 12 h; + 60 segundos para la resistencia de la bobina y la
Diariamente; temperatura de la bobina
Semanalmente + 5 minutos para la linealidad magnética.
* 10 minutos para la medicion de la resistencia de
aislamiento
Estos tiempos no se podran quedar por debajo
independientemente del ciclo de diagnéstico ajustado.
Submenu En este menu se puede ajustar para cada valor de
Ajustes alarma medicion un valor minimo y un valor maximo.
Dependiendo de la configuracién elegida aparecera un
mensaje de advertencia o de error cuando los umbrales
no se alcancen o se sobrepasen.
Submenu Determinacién de los limites de control de la alarma
Voltaje bobina cuando la tensién alterna de la bobina se sobrepasa o no
se alcanza.
Alarma Min. 0..150 Valor limite inferior para la alarma
1.0V
Alarma Max. 0..150 Valor limite superior para la alarma
150 V
Estado senal Off, advertencia, Determinacion del comportamiento de la alarma
Off error
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Su
Co

bmenu
rriente bobina

Alarma Min.
20.0 mA

Alarma Max.
500.0 mA

Estado senal
Off

Su
Re

bmenu
sist. bobina

Alarma Min.
2 Ohm

Alarma Max.
500 Ohm

Estado senal
Off

Su

bmenu

Temp. bobina

Alarma Min.
-50 °C

Alarma Max.
200 °C

Estado senal
Off

0...500

0...500

Off, advertencia,
error

0...1500

0...500

Off, advertencia,
error

-100 ... 200

-100 ... 200

Off, advertencia,
error

Determinacion de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar la

corriente alterna de la bobina.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacién del comportamiento de la alarma.

Determinacion de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar la

resistencia de la bobina.

Nota: Para visualizar la resistencia de la bobina o la
temperatura de la bobina tendra que ajustar o introducir
la longitud del cable. Véase las indicaciones "del

"Submenu de ajuste”, pagina 85.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacion del comportamiento de la alarma.

Nota: Al activar la medicion de la resistencia de la bobina
(ejecucién minima cada 60 seg) se conserva el valor de
flujo definitivo durante la medicion (unos 2 seg).

Determinacion de los limites de control de la alarma
cuando la temperatura de la bobina se sobrepasa o no se

alcanza.

Nota: Para visualizar la resistencia de la bobina o la
temperatura de la bobina tendra que ajustar o introducir
la longitud del cable. Véase las indicaciones "del

"Submenu de ajuste”, pagina 85.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacion del comportamiento de la alarma.

Nota: Al activar la medicion de la resistencia de la bobina
(ejecucién minima cada 60 seg) se conserva el valor de
flujo definitivo durante la medicién (unos 2 seg).
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Su

bmenu

Res. aisl. bobin

Alarma Min.
1 MOhm

Alarma Max.
50 MOhm

Estado senal
Off

Su
Vo

bmenu
It. Electr. E1

Alarma Min.
0.0 v

Alarma Max.
3000.0 uv

Estado senal
Off

Su
Vo

bmenu
It. Electr. E2

Alarma Min.
0.0 uv

Alarma Max.
3000.0 pv

Estado senal
Off

0 ... 100000

0 ... 100000

Off, advertencia,
error

0 ... 3000

0 ... 3000

Off, advertencia,
error

0 ... 3000

0 ... 3000

Off, advertencia,
error

Determinacién de los limites de control de la alarma
cuando la temperatura de la bobina se sobrepasa o no se
alcanza.

Nota: Para visualizar la resistencia de la bobina o la
temperatura de la bobina tendra que ajustar o introducir
la longitud del cable. Véase las indicaciones "del
"Submenu de ajuste”, pagina 85.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacién del comportamiento de la alarma.

Nota: Al activar la medicion de la resistencia de
aislamiento de la bobina (ejecuciéon minima cada 10
minutos) se conserva el valor de flujo definitivo durante la
medicién (unos 2 seg).

Determinacién de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar la
tension alterna de los electrodos para el electrodo E1.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacion del comportamiento de la alarma.

Nota: Para visualizar la tension de los electrodos de
manera correcta debera ajustar el punto cero de los
electrodos. Véase las indicaciones "del "Submenu de
ajuste”, pagina 85.

Determinacion de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar la
tension alterna de los electrodos para el electrodo E2.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacién del comportamiento de la alarma.

Nota: Para visualizar la tensién de los electrodos de
manera correcta debera ajustar el punto cero de los
electrodos. Véase las indicaciones "del "Submenu de
ajuste”, pagina 85.
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Su
Ba

bmenu
lance electr.

Alarma Min.
0.0 %

Alarma Max.
300.0 %

Estado senal
Off

Su
Li

bmenu

nealidad

Alarma Min.
0.0 %

Alarma Max.
100.0 %

Estado senal
Off

Su
Ca

bmenu
lidad de sefal

Alarma Min.
0.0 %

Alarma Max.
100.0 %

Estado senal
Off

100 ... 300

100 ... 300

Off, advertencia,
error

0..100

0..100

Off, advertencia,
error

0..100

0..100

Off, advertencia,
error

Determinacién de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar el

equilibrio de los electrodos.

En el equilibrio de los electrodos se calcula la relacion de
las tensiones alternas de los electrodos E1/E2. La
visualizacion de este valor de medicién se realiza en [%].
Si la tension alterna de los electrodos E2 es mayor que
E1 el valor de medicion presentara un signo negativo y se

visualizara la relacion E2/E1.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacién del comportamiento de la alarma.

Nota: Para visualizar la tensién de los electrodos de
manera correcta debera ajustar el punto cero de los
electrodos. Véase las indicaciones "del "Submenu de

ajuste”, pagina 85.

Determinacion de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar el

equilibrio de la linealidad magnética.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacion del comportamiento de la alarma.

Nota: Al activar la medicion de la resistencia de
aislamiento de la linealidad magnética (ejecucién minima
cada 5 minutos) se conserva el valor de flujo definitivo

durante la medicién (unos 2 seg).

Determinacion de los limites de control y el
comportamiento de la alarma al exceder o no alcanzar la

relaciéon sefial/ruido.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacién del comportamiento de la alarma.
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Submenu
Valor DAC

Alarma Min.

16
|

Alarma Max.

700
|

Estado senal
Off

Submenu
Valores defecto

Recuperar

Encendido —
Enter

Submenu

Error Conex.

Submenu
CortoBobTierra

Estado senal
Off

Submenu
Estado Electrodo

Estado senal
Off

0...1024

0...1024

Off, advertencia,

error

Si, cancelar con
C/ICE

Off, advertencia,
error

Off, advertencia,
error

Determinacién de los limites de control de la alarma
cuando el valor DAC se sobrepasa o no se alcanza. El
valor DAC es un criterio para la altura de la corriente de
la bobina.

Valor limite inferior para la alarma.

Valor limite superior para la alarma.

Determinacion del comportamiento de la alarma.

Ajusta el estado de todas las alarmas en "off" asi como
todas las alarmas limite en los valores por defecto.

Determinacién del comportamiento de la alarma al
aparecer un contacto masa-bobina.

Nota: Al activar el control del circuito de la bobina

(ejecucién minima cada 10 minutos) se conserva el valor

de flujo definitivo (unos 2 seg aprox.).

Determinacion del comportamiento de la alarma cuando

ocurre un cortocircuito o se rompe uno de los alambres
del circuito de los electrodos.

Nota: Esta funcién sélo se puede usar al ajustar el punto

cero de los electrodos. Véase las indicaciones "del
"Submenu de ajuste", pagina 85.
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Observacion

Submenu
Impresion

Submenu
Fprt1

Valor diagnost.
| |Voltaje bobina

Hoja Datos
| Corriente

Submenu
Fprt4

Submenu
Transfer. Datos

A Producto 1

Transferencia

Encendido —
Enter

A Producto 2

Transferencia

Encendido —
Enter

Voltaje bobina;
Corriente bobina;
Resist. bobina;
Temp. bobina;
Res. aisl. Bobin;
Volt. Electr. E1;
Volt. Electr. E2;
Balance electr.;
Linealidad;
Calidad de senal;
Valor DAC;

Hora trab. Prim.;
Hora trab. Conv.

Corriente; Producto1;

Producto2; Inicio;
Fabrica;

Historia 1; Historia 2;
Historia 3; Historia 4;
Historia 5; Historia 6;
Historia 7; Historia 8;

Historia 9

como Fprt1

Si, cancelar con
C/ICE

Si, cancelar con
C/ICE

Preseleccion de los valores de diagnostico: qué valores
se tienen que mostrar en el display y administracion de
los datos fingerprint.

Asignacion del valor de medicién a Fprt1. La asignacién a
las linea del display de la visualizacion de procesos se
realiza en el submenu de visualizacion.

Seleccion del valor:

Tens AC bob.:
Corriente AC bob.:
Res. ohm. bobina:
Temp. bob.:

Res. aisl. bob:
Tens E1:

Tens E2:

Equil. elec.:
Lineal. magn.:
Rela sefal/ruido:
Valor DAC max.
Concm:

Con cm:

Tension alterna de la bobina AC
Corriente alterna de la bobina AC
Resistencia 6hmica de la bobina*)
Temperatura de la bobina*)

Resist. de aislamiento de la bobina*)
Tensién alterna del electrodo 1
Tension alterna del electrodo 2
Equilibrio de los electrodos
Linealidad magnética*)

Relacioén sefal/ruido

Valor DAC maximo

Contador de horas de funcionamiento
del transmisor

Contador de horas de funcionamiento
del sensor

*) Estos valores sélo se actualizaran si en el submenu de
ajustes de la alarma el estado se ha ajustado a

advertencia o error.

Actual:
Prod1:
Prod2:

Datos del valor de medicion actual
Fingerprint del producto1
Fingerprint del producto2

Avance: Fingerprint de puesta en funcionamiento
Fabrica: Fingerprint de fabrica

Hist1-9: Datos 1.

.. 9 de valores de medicion

anteriores

Asignacion del valor de medicion a Fprt1. La asignacién a
las linea del display de la visualizaciéon de procesos se
realiza en el submenu de visualizacion.

Aceptacion de los datos actuales en un fingerprint.

Copia los datos actuales en el fingerprint "como

producto1”.

Copia los datos actuales en el fingerprint "como

producto2".
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Observacion

Transferencia Copia los datos actuales en el fingerprint "como avance"
"fingerprint de puesta en funcionamiento).
Transferencia Si, cancelar con
Encendido — CICE
Enter
Submenu
Ajuste —‘
Submenu Introduccion de la temperatura actual de la bobina para
Temp. Bobinas reajustar la resistencia de la bobina a 20 °C. El ajuste
| sé6lo se puede realizar en un equipo en "frio". Véase
también el capitulo "7.4 Indicaciones complementarias
Temp. -100 ... 100 para usar las funciones ampliadas de diagndstico".
0.0
Submenu Introduccion de la longitud del cable de sefial.
Long. Cable Nota: Esta entrada es necesaria para calcular la
| resistencia de la bobina y la temperatura de la bobina.
Longitud [m] 0...200
0.0
Submenu Correccion offset de la visualizacion de la temperatura.
Correccién T2
Temp. °C -100 ... 100
0.0
Transf. RT20 Aceptacion de la resistencia de referencia de la bobina.
Véase también el capitulo "7.4 Indicaciones
| complementarias para usar las funciones ampliadas de
Transf. Si, cancelar con diagnostico”. _ L . . . .
CICE Nota: Este menu sélo se podra visualizar si la resistencia
Nuevo 500 Ohm de la bobina o la resistencia de la bobina se han
Viejo 450 Ohm conmutado como error o advertencia.
Encendido —
Enter

Cero Elect. Este ajuste solo es necesario para usar los valores de
diagndstico de tension de los electrodos E1/E2 o el
equilibrio de los electrodos asi como errores de cableado
en el estado de los electrodos.

Cero Elect. Si, cancelar con Visualizacién de los valores de punto cero actuales
Nuev. 150 180 pV C/CE (nuevo) y de los valores guardados (viejo) de los
Vieio 200 190 LV electrodos E1/E2.
1€ ) H Aceptacion de los puntos cero actual. a través de "Enter"”
Encendido — Nota: El fluido del sensor debera estar completamente
Enter ;
quieto.

Analisis Elect. Visualizacién del punto cero guardado de los electrodos y
tensién alterna actual de los electrodos segun cantidad y
fase.

N1:12 pv 286° Si, cancelar con Expllcacm.)’n: ;
N2: 10 pV 283° C/CE N1: Tension alterna actual de los electrodos medida E1
A1: 650 pV 133° N2: Tension alterna actual de los electrodos medida E2
A2: 670 iV 135° A1: Punto cero guardado E1
A2: Punto cero guardado E2
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Observacion

Submenu
Estado senal

Registro error
Cantidad: 1

:

C (Corriente)
Datos base ext.

Borrar: Introd.
Texto ayuda: Paso

0
Tuberia vacia

Aviso registro

Candidad: 2 T
3 (guardado)
* Modo prueba *
Borrar: Introd.
Texto ayuda: Paso
2
Reinicio total.

Fallo de red

0

HMX ------m--

HMi ----------

EMX -----mn-

EMi ----------

WMX ---=-mmm--

WMi -=--mmmeem

ConWarn -----

ConErr---------

Después de abrir el registro de errores aparece el texto
de registro de errores con la cantidad de los errores
ajustados. Si se da otra vez mas a ENTER se visualizara
el error ajustado con el numero de error y el texto. Si se
da otra vez mas a ENTER se le preguntara si el error se
tiene que resetear o si desea visualizar un texto de
ayuda. Si elige STEP podra visualizar todos los errores a
ajustar con el numero de error y el texto. Si elige ENTER
podra reiniciar todos los errores ajustados.

Después de abrir el registro de advertencias aparece el
texto de registro de advertencias con la cantidad de los
advertencias ajustadas. Si se da otra vez mas a ENTER
se visualizara la advertencia ajustada con el numero de
advertencia y el texto. Si se da otra vez mas a ENTER se
le preguntara si la advertencia se tiene que resetear o si
desea visualizar un texto de ayuda. Si elige STEP podra
visualizar todas las advertencias a ajustar con el numero
de advertencia y el texto. Si elige ENTER podra reiniciar

todas las advertencias ajustadas.

Visualizacion de los fallos de red de servicio.

Registro de estado del diagndstico ampliado.
Encontrara mas informacion en el capitulo "7.4
Indicaciones complementarias para usar las funciones

ampliadas de diagnoéstico".
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Zona de valores

Observacion

Submenu
Ajuste sistema

-

0.0 %

Inicio sistema cero

0.0 %

Sistema cero

FSM4000 01/2008
D699G004U01 C.10

FSM4000 PA3.0
D699G004U02 C.10

FSM4000 FF
D699G004U03 C.10

Manual
Ajuste autom.

Entrada numérica

Solo visualizacion

Sélo visualizaciéon

Solo visualizacion

Control del punto cero en caso de que sea necesario
(durante la adaptacion en sensores anteriores).
Introduccion manual, p. ej., para cambiar el transmisor.

Ajuste automatico: La valvula debera estar cerrada y el
fluido del sensor debera estar completamente quieto. El
ajuste automatico se inicia con ENTER. El limite del
punto cero se encuentra en * 10 %. El ajuste no se
efectuard, si el valor esta fuera del limite indicado.

Visualizacion de la revision del software. 01.2008
caracteriza le fecha de la edicion. C.10 = estado de
revision del protocolo estandar y HART.

En el software PROFIBUS PA.

En el software FOUNDATION Fieldbus.

D184B140U04
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7.4 Indicaciones complementarias para usar las funciones ampliadas de diagnéstico

Junto con los sensores SE41F, SE21 y SE21F se pueden usar funciones avanzadas de
diagnéstico a partir de un diametro nominal de > DN 8. A continuacion se describe el calculo de
los diferentes valores de medicion.

7.41 Determinacion de los valores de medicion para los diagnésticos
7.41.1 Determinacion de la corriente alterna de las bobinas o de la tensién alterna de las bobinas

|~ Reconocimiento de las modificaciones en el circuito de la
bobina.

La corriente y la tension se miden directamente. La medicion
Ux del flujo no se ve influida.

Para ejecutar esta medicion no es necesario activar el error o la
I advertencia correspondientes en el submenu "Diagnéstico /
G00578a Ajuste de la alarma" (véase la pagina 80).

7.4.1.2 Determinacion de la resistencia 6hmica de las bobinas

I- Para controlar las modificaciones en el circuito de la bobina, p.
ej., cortocircuitos finos de la bobina.

Cuando se mide la resistencia 6hmica se usa una excitacion
u- del campo de corriente continua de 1 seg de duracion como

senal de prueba. Durante la alimentacion de la sefial de prueba

no se puede medir el flujo y se se conserva el ultimo valor de

G00578b medicion valido.

Ubobina Para ejecutar esta prueba no es necesario activar el error o la
Reoobina = T advertencia correspondientes en el submenu "Diagndéstico /
bobina Ajuste de la alarma" (véase la pagina 80).
o jimportante!
1 Para que la visualizacion sea correcta debera introducir la longitud del cable de sefal en el

submenu "Diagnéstico / Ajuste / Longitud del cable" (véase la pagina 85)
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7.41.3 Determinacion de la temperatura de la bobina

La temperatura de la bobina depende de la temperatura ambiente y de la temperatura del

medio. La mediciéon se puede ajustar a través del medio p. ej., para controlar temperatur
excesivas.

El calculo de la temperatura de la bobina se realiza de manera indirecta a través de
resistencia 6hmica de la bobina.

Para ejecutar esta medicion no es necesario activar el error o la advertencia correspondient
en el submenu "Diagnéstico / Ajuste de la alarma”.

Recoit —R
TCOil = Coil Ref , 20 °C
ORef ® PRef

Tcoi Temperatura de la bobina Rgrer Resistencia de la bobina de referencia a 20 °C

Reoii Resistencia de la bobina arer Coeficiente de la temperatura de cobre a
20 °C (0,39 %/K)

ilmportante!

La resistencia de la bobina del transmisor tiene que ajustarse a una temperatura de
referencia. Este es el caso en aquellos sistemas recién entregados compuestos de

SE41F / SE21 y S4. Durante la conexién del transmisor S4 a sensor que ya se hayan
entregado tipo SE41F / SE21 se tendra que realizar este ajuste. Encontrara mas informacion
al respecto en el capitulo "7.4.3 Nuevo ajuste de la temperatura de la bobina".

7.4.1.4 Determinacion de la resistencia de aislamiento de la bobina

Causas posibles son, p.ej., humedad en el transductor o en la
caja de conexion.

En la determinacion de la resistencia de aislamiento de la
bobina contra la masa se usa una senal de excitacion del

se usa la corriente que fluye a través de la bobina contra la
masa para calcular la resistencia de aislamiento.

G00578d

Durante esta medicién no se puede determinar el flujo y se
conserva el ultimo valor valido.

Para ejecutar esta prueba no es necesario activar el error o la advertencia correspondientes
el submenu "Diagndstico / Ajuste de la alarma” (véase la pagina 80).

as

la

es

Reconocimiento de problemas con el aislamiento de la bobina.

campo de corriente continua de 1 seg de duracion y se corta la
conexion de masa del transmisor. A pesar de este interrupcion

en
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7.41.5 Determinacion de la corriente alterna de los electrodos E1y E2

Sefial primaria para calcular el equilibrio de los electrodos.

La tension alterna de los electrodos se mide en los electrodos
E1y E2 contra masa. La tensién calculada es proporcional al

E2 E1 :
flujo.
La tension alterna de los electrodos se puede calcular sin que
= 00578 la medicién del flujo se vea afectada, es por ello que no tendra
que aparecer ningun error o advertencia para su registro.
o jimportante!
1 Es necesario ajustar el punto cero de los electrodos en el submenu "Diagnéstico / Ajuste /

Ajuste electr." (véase la pagina 85).

7.4.1.6 Determinacion del equilibrio de los electrodos

E1,

E12E2 - EB= — %
E2

E1<E2>EB=(-)22 %
E1

Reconocimiento de trastornos en el perfil de corriente , p. €.,
por instalacion incorrecta. Deteccion de errores en el circuito de
los electrodos, p. €j., fallo de un electrodo causado por
depdsitos aislantes o abolladuras en el revestimiento (picos de
vacio).

Se caracteriza como equilibrio de los electrodos (EB) la relacion
de la tension alterna de los electrodos E1/E2 o0 E2/E1. La
visualizacion de este valor de medicion se realiza en [%]. Para
evitar alarmas de errores se evita que se dé la alarma si la
tension de alterna de los electrodos es menor de 20 pV
independientemente del ajuste de la alarma realizado.

El equilibrio de los electrodos se calcula sin que la medicién del flujo se vea afectada, es por
ello que no tendra que aparecer ningun error o advertencia para su registro.

o jImportante!

Es necesario ajustar el punto cero de los electrodos en el submenu "Diagnéstico / Ajuste /
Ajuste electr." (véase la pagina 85).
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7.41.7 Determinacion de la relacién seiial/ruido

Reconocimiento de alteraciones de la sustancia de medicién, p.
:> 3 : €j., burbujas de gas, contenido elevado / reducido de sélidos.

1 2 Para determinar la relacion sefal/ruido (SNR) se ajusta la
tension alterna de los electrodos y la sefial bruta del transductor
G00578e en relacién con la seial filtrada digitalmente.

La SNR se calcula sin que la medicion del flujo se vea
afectada, es por ello que no tendra que aparecer ningun error o
advertencia en el submenu de Diagndstico/Ajustes generales
para su registro.

1 Sefal del transductor
2 Senal filtrada

SNR = NSenaI filtrada
Sefial del transductor

7.41.8 Determinacién de la linealidad magnética

| Reconocimiento de la influencia magnética por campos ajenos.

l———$ ¥ Esto puede afectar la precision de la medicion.
R

En la linealidad magnética (LM) la corriente de la bobina ; se
mide con la tension de referencia actual Ug4 y la corriente de la
bobina |, se mide con la mitad de la tension de referencia Ug,.

La duracién del funcionamiento con la mitad de la tension de
referencia dura 1 seg. Durante este tiempo se conserva el valor
I de medicion definitivo.

G00578f

Para ejecutar esta prueba no es necesario activar el error o la
I +U advertencia correspondientes en el submenu Diagndstico /
2 *Uri Ajuste de la alarma (véase la pagina 82).

LM = l1*Ugry
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7.4.2 Representacion de los valores de diagnéstico en el display

7.4.2.1 Valores de medicion

En el display se pueden visualizar hasta un max. de 4 valores de diagnostico (Fprt1, Fprt2,
Fprt3, Fprt4). La seleccion de estos valores se realiza en los submenus Diagnéstico /
Fingerprint / Fprt1 - 4. Junto con el tipo del valor de medicién también debera ajustar el registro
deseado. A través de la combinacion de estos dos ajustes podra visualizar cualquier valor
guardado.

Para poder diferenciar los valores numéricos en el display se preajustara para el valor
representado una abreviatura para la identificacion del mismo.

Las lineas de visualizacion tienen siempre esta estructura:

p. €j., CV _ RCL 80.5 Ohm para representar la resistencia actual de la bobina.

CV _RCL 80.5 Ohm

Registro: Tipo Va!o_r Unidad
numérico

CV_: Valor actual UAC: Tension de la bobina (AC) XX \Y

H1_: Historia 1 IAC: Corriente de la bobina (AC) X mA

H2_: Historia 2 RCL: Resistencia inductiva Valor > 100 X | Ohmios
Val. <100 X.X

H3_: Historia 3 TCL: Temperatura de la bobina X °C

H4_: Historia 4 RIS: Resistencia de aislamiento Valor> 100 X | MOhm
Val. <100 X.X

H5_: Historia 5 UE1: Tension de los electrodos E1 X pv

H6_: Historia 6 UEZ2: Tension de los electrodos E2 X pv

H7_: Historia 7 BAL: Equilibrio de los electrodos E1=2E2 - +X %
E1<E2—-X %

H8 : Historia 8 LIN: Linealidad magnética X %

H9_: Historia 9 SNR: Relacion sefial/ruido (SNR) X %

FV_: Fingerprint de fabrica DAC: Valor DAC maximo X Dig =

Digits

DF_: Fingerprint de puesta en

funcionamiento

P1_: Fingerprint del prod. 1

P2_: Fingerprint del prod. 2
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En la representacion del contador de horas de funcionamiento / del punto de registro (tiempo
de registro) se recoge la abreviatura del registro y el tipo y se representa sin guion bajo.

Registro: Tipo Va!o_r Unidad
numeérico
CVC: Transmisor actual, contador de horas de funcionamiento H:Min:Seg -
P1C: Fingerprint del producto1, transmisor, tiempo de registro H:Min:Seg -
P2C: Fingerprint del producto2, transmisor, tiempo de registro H:Min:Seg -
DFC: Fingerprint de la puesta en funcionamiento, transmisor, H:Min:Seg -
tiempo de registro
FVC: Fingerprint de fabrica, transmisor, tiempo de registro H:Min:Seg -
H1C — H9C: Historia 1 — 9, transmisor, tiempo de registro H:Min:Seg -
CVP: Contador de las horas de funcionamiento actuales del sensor H:Min:Seg -
P1P: Fingerprint del producto1, sensor, tiempo de registro H:Min:Seg -
P2P: Fingerprint del producto2, sensor, tiempo de registro H:Min:Seg -
DFP: Fingerprint de la puesta en funcionamiento, sensor, tiempo de H:Min:Seg -
registro
FVP: Fingerprint de fabrica, sensor, tiempo de registro H:Min:Seg -
H1P — HIP: Historia 1 — 9, sensor tiempo de registro H:Min:Seg -

7.4.2.2 Diagnéstico de mensajes de advertencia y de error

Todos los valores de medicidon calculados en el diagnéstico o los errores de cableado se

pueden usar para desencadenar mensajes de advertencia o de error.

Las advertencias s6lo se sefalizan en la cuarta linea del display. En caso de error ademas de
la sefalizacion en la cuarta linea del display la salida de conmutaciéon se pone opcionalmente

(ajuste "Alarma colectiva" o "diag. alarma ext." en el estado de alarma.

Para proceder a la activacion en el submenu se escoge "Diagndstico / Ajuste de la alarma”, si
en caso de que no se alcance o se sobrepase el area produce un error 0 una advertencia. La
activacion para controlar los errores de cableado se realiza en el submenu "Diagndstico / Error

de cableado".

Podra encontrar mas informacién en los registros de los errores correspondientes. Podra

acceder a la misma en el submenu "Display" o "Estatus”.
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Los registros de errores de diagndstico de valores de medicion presentan esta estructura:

Abreviatura Ajust. Off Denominaciéon

| s - Calidaddelasefal
- Linealidad magnética
—  Equilibrio de los electrodos

Tensioén de los electrodos E1

— Tension de los electrodos E2
- Valor DAC

| - Resistencia de aislamiento

o m o W r
1

— Temperatura de la bobina

- Resistencia inductiva

Tensién de la bobina

o X r
|

—  Corriente de la bobina

l

Abrev. | Nombre del reg. | Contenido del registro

HMx Hist Error max Error / Advertencia: Las veces en las que el valor limite se ha
sobrepasado (max) durante la conmutacién del transmisor.

HMi Hist Error min Error / Advertencia: Las veces en las que el valor limite no se
ha alcanzado (min) durante la conmutacion del transmisor.

EMx Error act max Error: Ocasiones presentes actuales en las que se ha
sobrepasado el valor limite (max).

EMi Error act min Error: Ocasiones presentes actuales en las que no se ha
alcanzado el valor limite (min).

WMx Adv act max Advertencia: Ocasiones presentes actuales en las que se ha
sobrepasado el valor limite (max).

WMi Adv act min Advertencia: Ocasiones presentes actuales en las que no se ha
alcanzado el valor limite (min).

El display EMx R B__ significa p. €j., alarma max en los valores actuales para la

tension de la bobina y el equilibrio de los electrodos.

El registro de errores de los errores de cableado presenta esta estructura:

Abreviatura Ajust. Off Denominacién
‘ | M - Cortocircuito de la bobina,
masa
E —  Error de cableado, electrodos
l
Abrev. | Nombre del registro | Contenido del registro
Conadyv | Adv. cableado Advertencias actuales de cableado
ErrCon | Error cableado Error actual de cableado
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7.4.3

Nuevo ajuste de la temperatura de la bobina

Si se tiene que ajustar de nuevo debera asegurarse de que el sensor y también la bobina
hayan alcanzado aproximadamente la temperatura ambiente. Si es necesario deje enfriar el
sensor durante la noche.

Secuencia:

» Conectar el transmisor.

* Introduzca o compruebe la longitud correcta del cable de sefial en el submenu "Diagnéstico
/ Ajuste / LongCable".

» Introduccion de la temperatura ambiente en el submenu "Diagnéstico / Ajuste / TemBobina".

+ Toma de la nueva resistencia de referencia en el submenu "Diagnéstico / Ajuste / Toma

RT20".

7.5
7.5.1

Historia de versiones del software

Para transmisores sin comunicacion o protocolo HART

Software D200S021U01

Version del
software

Tipo de modificaciones

Documentacion/
Complementos

B.10

Software original

B.11

Aumento min. Limite de contrastes.

Después del cambio 50 — 60Hz ahora se visualiza la
frecuencia correcta en los datos del sistema.

B.12

Textos en finlandés abreviados

Reconocimiento optimizado el reconocimiento de
simulacion en la administracién del contador.

B.14

Administracion FRAM optimizada.

B.20

Turco como nuevo idioma.

Se ha introducido el error E (DC to high)
Se ha completado el sensor 10D1462/72.

Se ha completado la
documentacion con los
puntos ampliados.

B.22

Visualizacion del flujo siempre con 4 decimales.

B.30

Punto del menu Reduccion de perturbaciones

Punto del menu Factor / Metro
Compatibilidad para los sensores
SE21,DN1...DN2

Se ha completado la
documentacioén con los
puntos ampliados.

B.31

Compeatibilidad del hardware para hardware de
nivel C

B.32

Administracién del contador optimizada

B.33/B.34

Administracién FRAM optimizada

C.10

Funciones ampliadas de diagndstico.

Ampliacion de la reduccién de perturbaciones en
dos niveles mas.

El software es compatible con el ajuste externo del
punto cero a través de la entrada de conmutacion.

Se ha completado la
documentacion con los
puntos ampliados.
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7.5.2 Para transmisores con comunicacion PROFIBUS PA

Software D200S021U02
Version del Tipo de modificaciones Documentacion/Complementos
software
B.11 Software original. -
B.14 Textos en finlandés abreviados -

Reconocimiento autorizado optimizado de
la administracion del contador -
Administracion FRAM optimizada.

C.10 Funciones ampliadas de diagndstico, etc. | Se ha completado la documen-
tacion con los puntos ampliados

7.5.3 Para transmisores con comunicacion FOUNDATION-Fieldbus

Software D200S021U03
Version del Tipo de modificaciones Documentacion/Complementos
software

B.14 Software original. -

B.15 FF-Stack optimizado -

C.10 Funciones ampliadas de diagndstico, etc. | Se ha completado la
documentacion con los puntos
ampliados

8 Mensajes y verificaciones
8.1 Sinopsis de estado de error y alarmas

Display | Mensaje en S Salida de conmutacion

de la caso de alida f .

Condicién / error ViSu‘a’Ii- simulaciép qe ISn?:)KljJIasgs Alarma Ala['ma Ala["ma Allarm? Tub’o alg?r%a Mer&s}illj:{e_rcon

zacion | sobre la salida | corriente colectiva| Min. | Max. | Max./Min. | vacio

de flujo | de corriente ext
0 = "Tuberia vacia" 0% - Prog.Al. 0% Alarma Alarma More Stat avai.

DLR

1 ="Convert. AD/DSP"| 0% - Prog.Al. 0 % Alarma Trans Mal F.
2 ="Conductor" 0% - Prog.Al. 0% Alarma Trans Mal F.
3 ="Caudal > 103 %" | 103 % Si High.Al | 103 % | Alarma PV out Limits
4 = "Inicio cero" 0% - 0% 0% Alarma More Stat avai.
5 ="Datos base" 0 % Si Prog.Al. 0% Alarma Trans Mal F.
6 = "Totalizador" - Si - - Alarma More Stat avai.
A ="Alarma max." - Si - - Alarma Alarma| Alarma More Stat avai.
B ="Alarma min." - Si - - Alarma |Alarma Alarma More Stat avai.
C ="Datos base ext." 0 % Si Prog.Al. 0 % Alarma Trans Mal F.
D = "Primario antiguo" 0% Si Prog.Al. 0% Alarma Trans Mal F.
E = "DC to high" 0% Si Prog.Al. 0% Alarma Trans Mal F.
F ="FRAM en 0% Si Prog.Al. 0 % Alarma Trans Mal F.
primario"
G = "Error Diagnos" - - - - Alarma Alarma| Trans Mal F.
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8.2

Mensajes de error durante el funcionamiento y la entrada de datos

Los mensajes de error que se enumeran a continuacion dan indicaciones sobre el codigo de error que aparece en
el display. Los codigos de error 0 ... 6, A, B, C, D, E, G no se producen durante la entrada de datos.

Reconocimiento de

Prio-

Descripcion

Causa posible

Medidas de correccion

Error del contador < R

Error del contador

El contador inverso esta
averiado.

El contador directo, inverso
o el contador diferencial
estan averiados.

errores y mensajes | ridad
en texto claro
Error: 0 5 No se ha llenado el El tubo esta vacioy los | Vuelva a llenar el tubo de
Tuberia vacia tubo de medicion. electrodos no entran en medicion. El detector de los
contacto con la sustancia | tubos vacios esta conectado
de medicion. pero el ajuste no se ha
realizado todavia. Ajustar DLR.
Error: 1 4 El convertidor AD no |La sefal de medicién de | Controlar la conexion a tierra
contesta o esta entrada es demasiado (sensor). Controlar el cable de
Convert. AD/DSP ~ )
sobremodulado. grande. sefal y el ajuste del rango de
medicion; eventualmente se ha
elegido un rango de medicion
demasiado estrecho.
El convertidor AD /DSP | Cambiar el panel DSP.
tiene un defecto.
Error: 2 7 Referencia positiva 0 | Compruebe el cableado si | Compruebe la placa de
Conductor negativa demasiado | no hay ninguna tension de | conexiones y el transmisor.
pequefia. referencia. El limite de -
corriente en el driver ha
reaccionado, ya que la
corriente del driver no es
suficiente. El fusible del
driver presenta un defecto.
Error: 3 6 El area max. de El flujo ajustado es Aumentar el rango de medicién
o medicién ajustada se |demasiado grande, el o reducir el caudal.
Caudal > 103 % . . R
sobrepasa en mas de | area de medicion ajustada
un 3 %. es demasiado pequefia.
Error: 4 8 El flujo de pone en El contacto externo esta | Volver a abrir el contacto
Inicio cero ceroy el recuento se - | cerrado. externo.
interrumpe.
Error: 5 2 Pérdida de la base La memoria de datos Apagar y volver a encender el
Datos base interna de datos esta averiada. equipo, abrir y realizar una
prueba de funcionamiento del
transmisor.
Error: 6 9 Error del contador > V | El contador directo esta | Ponga a cero el contador
. averiado. directo/inverso o bien programe
Totalizador

nuevos valores en el contador.

El contador directo, inverso
esta averiado.

Compruebe el transmisor y el el
cableado.
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Reconocimiento de | Prio- | Descripcién Causa posible Medidas de correcciéon
errores y mensajes | ridad
en texto claro
Error: A 10, 11 | Valor limite de alarma | Se ha sobrepasado el Reduzca el flujo.
max. valor del flujo de la alarma
Alarma max. .
max.
Error: B Valor limite de alarma | No se ha alcanzado el Aumente el flujo.
Alarma min min. valor del flujo de la
) alarma min.
Error: C 3 La base externa de Faltala FRAM o FRAM | Meta y atornilla la FRAM del
datos FRAM esta defectuosa ). sensor correspondiente en la
Datos base ext. averiada o no existe. placa de conexion de la caja de
campo. Véase el capitulo 6. Si
la FRAM no se puede leer
tendra que cambiarla.
Error: D 12 | Se haelegidountipo | El ajuste de los Introduzca al completo los
. . . de sensor de la serie parametros "Primary parametros "Primary Setup".
Primario antiguo " . .
de sensores Setup" no es completo. | Véase el capitulo 11 en las
anteriores. Manual de instrucciones.
Error: E 13 | Reset andlogo Los electrodos presentan | Active en el submenu el modo de
DC to high aumentado, la sefal | burbujas de aire y operacion "Reduccién de pertur-
9 de medicion presenta | acumulaciones, la sefal | baciones". Use el separador de
un DC grande de perturbacioén es aire, efectde una separacion de
demasiado grande. Tubo |los electrodos y active el detector
de medida vacio. de tubos vacios.
Contacte el servicio técnico de
ABB.
Error: F 1 Faltan datos de la La FRAM todavia esta Meta y atornilla la FRAM del
. . FRAM externa. conectada en el sensor | sensor correspondiente en la
FRAM en primario ) . . .
en la caja de conexiones. | placa de conexion de la caja de
campo. Véase el capitulo 6.
Error: G 14 | Diagndstico o error de | Valor limite inferior y Detalles del mensaje de error

Error Diagnos

cableado

superior de los valores
de diagndstico.

Error de cableado,
circuito de electrodos.
Cortocircuito de la
bobina, masa

en el submenu Estado en el
registro del errores de
diagnéstico. Ajuste el valor
limite si es necesario.

Podra consultar los detalles del
mensaje de error en el
submenu Estado Registro de
errores de cableado.

1) Cambio de una FRAM averiada.
Si la FRAM esta averiada y no se puede realizar ninguna puesta en funcionamiento, si indica el nimero de pedido
de ABB y el numero de equipo del sensor podra solicitar a la planta de Géttingen una FRAM nueva. Después de
montar la FRAM' y de haber conectado la energia auxiliar podra poner la instalacién en funcionamiento. Debera
comprobar y reajustar si es necesario los datos del sensor y los datos de ajuste de la instalacion.
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8.3 Mensajes de advertencia durante el funcionamiento
Propiedad de la Prio- |Descripcion Causa posible Medidas de
advertencia y letra |ridad correccion
indicadora
Advertencia: 1 2 Antes de proceder al funciona- Modo de simulacién | Después de finalizar el
Q Simulacion miento con flujo puede simular conectado. programa de simu-
un valor de flujo. Los valores de lacion debera
salida corresponden al valor de desactivar el pardametro
medicion de simulacién ajustado. "Modo de simulacion”.
Advertencia: 2 1 Todos los contadores se han Se ha realizado un Abra el interruptor de la
Repos. Totaliz borrado (contador directo / reset externo del entrada de contacto
POS. ' indirecto, contador diferencial y | contador (borne 81, 82).
de rebosamiento).
Advertencia: 3 3 Sélo para comprobar el Modo de prueba Tras finalizar la simu-
Modo brueba transmisor en el simulador conectado. lacién en el simulador
P 55XC4000. desconecte el param.
"Modo de prueba".
Advertencia: 4 4 Si en la comunicacion HART se | Prueba de Tras terminar el test de
Funcion orueba ha iniciado la prueba de funcio- | funcionamiento funcionamiento salir de
P namiento Salida de conmutaciéon | activada. la rutina.
o Entrada de conmutacion
aparecera la advertencia "4".
Advertencia: 71 9 El transmisor ha reconocido los | FRAM averiada, Anote todos los valores
C dos Dat Ext otros datos del sensor y los equipo de reparacién, |de los contadores, no
argados Dat.Ext. carga en la FRAM interna. Se equipo de repuesto. | borre el contador.
cargan los datos de la instalacién
y del sensor.
Advertencia: 8a") 10 | El transmisor ha reconocido un FRAM averiada, Compruebe y ajuste si
A liz. Dat | error en la FRAM interna y los equipo de reparacion, |es necesario los datos
Ctualiz. Dat.Int. datos se raparan con el equipo de repuesto. de ajuste.
contenido de la FRAM externa.
Advertencia: 8b") El transmisor ha reconocido un FRAM averiada o los | Compruebe y ajuste si
A liz. Dat.E error en la FRAM externa y los datos se han es necesario los datos
ctualiz. Dat.Ext. datos se raparan con el modificado. de ajuste.
contenido de la FRAM interna.
Advertencia: 9a 5 El contador directo ha alcanzado | Se ha sobrepasado el | Borrar los contadores si
Rebose > D el limite maximo de recuento y valor de recuento, se |es necesario.
se ha provocado un ha afiadido 1
rebosamiento. rebosamiento como
valor de recuento.
Advertencia: 9b 6 El contador indirecto ha Se ha sobrepasado el | Borrar los contadores si
Rebose < | alcanzado el limite maximo de valor de recuento, se | es necesario.
recuento y se ha provocado un ha anadido 1 rebosa-
rebosamiento. miento como valor de
recuento.
Advertencia: 9¢c 7 El contador diferencial ha Se ha sobrepasado el | Borrar los contadores si

Rebose Dif.

alcanzado el limite maximo de
recuento y se ha provocado un
rebosamiento.

valor de recuento, se
ha anadido 1
rebosamiento como
valor de recuento.

€s necesario.
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Mensajes y verificaciones

Propiedad de la Prio- |Descripcion Causa posible Medidas de
advertencia y letra |ridad correccion
indicadora
Advertencia: 10 8 Si la direccién de flujo se pone Direccion de reflujo, Impida el reflujo o
Caudal inverso en sentido directo, en el reflujo es posible que la clap. | cambie la direccion de
se emitira una advertencia. de retencion o la valv. | flujo a directo/indirecto.
estén averiadas.
Advertencia: 112) 12 | La direccion del equipo HART de | Se ha elegido la Elegir la direccion O si
una de las direcciones de los direccién 1 ... 15. Con | la salida de corriente
Poll. Adr. >0 equipos se ha puesto a cero. La | ello la salida de tiene que ser de
salida de corriente se ha corriente se ha fijado |4 ... 20 mA.
congelado a 4 mA. a4 mA.
Advertencia. 12a2)3)| 13 | Prueba de funcionamiento de la | Introducir la prueba Salir de la prueba de
. salida de corriente. Control del de funcionamiento de |funcionamiento de la
Simulac. Isal valor de ajustado en el borne de |la salida de corriente | salida de corriente.
conexion con un voltimetro digital | directamente en mA
o los instrumentos de proceso. para la simulacioén.
Advertencia. 12b2)3)| 14 | Prueba de funcionamiento de la | Simulacién de la Salir de la prueba de
, salida de impulsos. Control de salida de impulsos funcionamiento de la
Simulac. pulsos los impulsos ajustados en la activada. salida de impulsos.
salida con un contador.
Advertencia. 132)3) 15 | Ajuste del punto cero del sistema | El contacto externo Volver a abrir el
. a través de la entrada de conmu- | esta cerrado contacto externo.
Autoajuste tacion, se ha iniciado el ajuste | | | sl | |
ntemo (sl et resesao para | S99 0972 4 prsone | 0 pere < pereore
el servicio técnico de ABB). ABB. ABB.
Advertencia. 14 16 | Sdlo aparecera la advertencia si | Sefial de medicion Ponga la reduccién de
hold - MV se ha activado la funcion "Noise | con muchas perturbaciones en el
reduction". perturbaciones. nivel mas bajo o
desconecte. Si es
necesario consulte al
servicio técnico.
Advertencia F 17 | Diagnéstico o advertencia de Valor limite inferior y | Los detalles del

Aviso Diagnos

cableado

superior de los
valores de
diagnéstico. Error de
cableado, circuito de
electrodos.
Cortocircuito de la
bobina, masa

mensaje de advertencia
se pueden consultar en
el submenu Estado en
el registro de
advertencias de
diagndstico. Si es
necesario ajuste el
valor limite.

Podra consultar los
detalles del mensaje de
advertencia en el
submenu Estado
Registro de errores de
cableado.

1) El mensaje aparece en el display durante 30 seg.

2) El transmisor debera estar equipado con el "protocolo HART".

3) La advertencia sélo aparece si la funcién se ha abierto a través de una orden externa del protocolo HART.
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9 Mantenimiento / Reparacion

9.1

9.2

9.3

Sensor

Limpieza

Juntas

1

Todos los trabajos de reparacion y mantenimiento se deberan realizar, exclusivamente, por el
personal técnico calificado del servicio posventa.

Cuando se cambien o se reparen componentes individuales, se deberan instalar repuestos
originales.
Atenciodn - jNo danar los componentes!

Los componentes electrénicos en las placas de circuitos impresos pueden dafarse
gravemente por electricidad estatica (observar las directivas sobre componentes expuestos a
riesgos por electricidad estatica (ESD)). Asegurese antes de tocar los componentes
electronicos de que se disipa la carga estatica de su cuerpo.

El sensor casi no necesita mantenimiento. Se recomienda controlar anualmente los siguientes
puntos:

+ Condiciones ambientales (ventilacion, humedad)
+ Hermeticidad de las conexiones a proceso
+ Entradas de cables y tornillos de la tapa,

» Seguridad funcional de la alimentacion de corriente, de la proteccion contra los rayos y de la
puesta a tierra

En caso de que el indicador de caudal indique fluctuaciones del transmisor, aunque el caudal
volumétrico no haya cambiado realmente, hay que limpiar los electrodos del sensor. Un caudal
elevado senala suciedades aislantes, un caudal reducido sefiala suciedades cortocircuitantes.

Para realizar reparaciones del recubrimiento, de los electrodos o de las bobinas magnéticas, el
caudalimetro debera enviarse a la casa central en Goéttingen.

ilmportante!

jEn caso que el sensor deba repararse y se envie a la casa central de
ABB Automation Products GmbH, sera necesario rellenar el impreso de reenvio (ver anexo) y
adjuntarlo al embalaje del aparato!

Al limpiar el exterior de los medidores, hay que cuidar de que el medio de limpieza utilizado no
dafe las juntas y la superficie de la caja.

Algunas versiones del aparato van equipadas con juntas especiales. Para evitar fugas y
derrames es imprescindible que se utilicen y se monten correctamente estas juntas especiales.

Para todas las demas versiones del aparato tienen que utilizarse juntas convencionales que
deben estar fabricadas de un material que sea compatible con el fluido y la temperatura de
funcionamiento (goma, PTFE, EPDM, silicona, vitona, etc.) o en el caso de equipos higiénicos
"Hygienic Design" use material estanqueizante adecuado.

ilmportante!
Los sensores de disefio wafer se instalan directamente (sin juntas) en la tuberia.

D184B140U04
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9.4 Cambio del transmisor

Podra cambiar la unidad enchufable del transmisor en la funcién para todos los diametros
nominales DN 1 ... DN 1000 sin problema alguno.

Cuando cambie el sensor calibrado de una FRAM (se puede reconocer en los valores Cs y Cz
de la placa de caracteristicas) debera observar los puntos siguientes:

+ ¢ Tiene la unidad enchufable del transmisor la misma energia auxiliar?

+ ¢ Tiene la nueva unidad enchufable del transmisor las mismas funciones de entrada y salida
o el mismo tipo de comunicacion?

o Importante para la conexién con PROFIBUS PA / FOUNDATION Fieldbus

1 Si el transmisor se encuentra en el final del bus y si la terminacion de bus se conecta a través
de los dos ganchos conmutadores, no se podra realizar la terminacién del bus si la unidad
enchufable del transmisor se desmonta. Entonces el bus ya no esta cerrado de manera
adecuada.

Peligro - jPeligro por corriente eléctrica!

Cuando la caja esta abierta, la proteccion CEM no funciona y la proteccion contra contacto
accidental se ha desactivado.

* Todas las lineas de conexion deben ser libres de tension y corriente.

1. Antes de montar la nueva unidad enchufable del transmisor debera desconectar la energia
auxiliar. Después de esperar 40 min cierre la tapa de la caja de campo. Después desmonte
la tapa de la proteccion contra contacto accidental (3 tornillos), luego suelte el tornillo de
fijacién superior y el perno medio de anclaje de la unidad enchufable. La unidad enchufable
se puede desmontar ahora por arriba con los conectores. Monte la nueva unidad enchufable
del transmisor siguiendo la secuencia contraria.

3
5
1 G00579 4 __—(50580
Fig. 53
1 Cubierta de la proteccion contra contacto 3 Tornillo de fijacion de la unidad
accidental enchufable
2 Cubierta, tornillos de fijacion 4 Perno de anclaje de la unidad enchufable

5 Unidad enchufable del transmisor
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2. Conecte la energia auxiliar, aparecera el numero de modelo del transmisor y la version

actual de software.

Ahora se cargan los datos del sensor y de la instalacién de la FRAM externa:
a) En el display aparece la informacion siguiente:

- Advertencia 7 — Se estan cargando los datos externos.

Cuando se cambia al transmisor asi se cargan todos los parametros del sensor y de ajuste
de medicion en el nuevo transmisor. Después de la transmision de datos y unos 30 seg se
borra el mensaje "advertencia 7".

b) El transmisor y el sensor se vuelven a poner en funcionamiento (p. €j., después de que
un apagon):

No se produce ninguna advertencia, el transmisor funciona automaticamente con los datos
de la FRAM interna y externa.

c) Solo se cambia el transmisor. Las referencias no son las mismas. Se cargan los datos
del sensor y de la instalacion. Aparece el mensaje siguiente:

- Advertencia 7 — Se estan cargando los datos externos.

d) Si el num. de pedido, el numero de equipo, Cs, Cz y el diametro nominal son iguales (p.
€j., si el transmisor se usa de un envio con los mismos datos de ajuste) entonces los
datos de proceso se cargan de la FRAM interna a la externa. Los datos del sensor
también se cargaran de la FRAM externa a la interna. Aparece el mensaje:

- Advertencia 8b — (Actualizacién de datos externos).

Si los datos externos no se pueden cargar en el caso de a) a d) el programa intentara
reparar los datos defectuosos. Es posible que aparezcan los mensajes siguientes:

- Advertencia 8a — (Actualizacion de datos internos) - para el direccion de flujo de datos
externo — interno

- Advertencia 8b — (Actualizacion de datos externos) - para el direccion de flujo de datos
interno — externo

También pueden aparecer los dos mensajes a la vez.
En estas acciones aparecer los siguientes errores:
- Error C — para la FRAM externa, asi debe cambiarse la FRAM

- Error 5 — para la FRAM interna, el transmisor se inicia de manera automatica con los
valores especificados. En ciertas circunstancias el error se puede eliminar
desconectando la energia auxiliar. Si el error no desaparece debera cambiar el
transmisor o la unidad enchufable del transmisor.

. Compruebe si el idioma, la representacion del display, las areas de medicion, los valores

limite y los datos del sensor (con la placa indicadora del sensor) coinciden. Si después tiene
que modificar los parametros estos se guardaran automaticamente en la FRAM externa.

4. El sistema de medicion esta listo.

D184B140U04
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10 Lista de piezas de repuesto
o jlmportante!

1 Las piezas de repuesto pueden pedirse al servicio posventa de ABB:

Email: parts-repair-goettingen@de.abb.com
Tel.: +49 180 5222 580

10.1 Fusibles de la unidad electrénica del transmisor

Peligro - jPeligro por corriente eléctrica!
Cuando la caja esta abierta, la proteccion CEM no funciona y la proteccion contra contacto

accidental se ha desactivado.
» Todas las lineas de conexion deben ser libres de tension y corriente.

Cambio de fusible

1. Desconectar la energia auxiliar. Después de esperar 40 min cierre la tapa de la caja de
campo.

2. Para cambiar los fusibles retire la proteccion contra contacto accidental (1) aflojando los 3
tornillos (2).

G00579

1 4 3
G00581
Fig. 54
1 Proteccion contra contacto accidental 3 Fusible previo de la energia auxiliar en el
2 Cubierta, tornillos de fijacién backplane (panel posterior)
4 Fusible de la energia auxiliar en el
sistema electrénico del transmisor
5 Fusible del circuito del driver en el
backplane
Denominacién Numero de pieza
Fusible previo de energia auxiliar en backplane (4 A-T) D151B003U08
4 | Fusible de la energia auxiliar en el sistema electrénico del transmisor
Fusible para 24 V AC/DC (4 A-T) D151B003U08
Fusible para 100 - 230 V AC (1 A-T) D151B003U05
5 | Fusible del circuito del driver F103 (0,8 A) D151F003U18
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10.2 Piezas de repuesto del transmisor

10.2.1 Caja de campo

G00582

Fig. 55
N°. | Denominaciéon Nimero de pieza
1 | Transmisor (100 ... 230 V AC) sin HART D674A859U04
Transmisor (100 ... 230 V AC) con HART D674A859U05
Transmisor (100 ... 230 V AC) con PROFIBUS PA / FF1) D674A859U06
Transmisor (24 V AC/DC) con HART D674A860U03
Transmisor (24 V AC/DC) con PROFIBUS PA/ FF1) D674A860U04
2 | Placa de conexion estandar D685A1020U03
Placa de conexion para PA / FF D685A1020U02
3 | Cubierta grande, completa D641A030U01
4 | Cubierta de PVC D626A005U01
5 |Pernos de distanciamiento M4 x 75, galvanizados con acero D124E009U20
6 | Cubierta pequena D641A029U01
7 | Esquema de conexion estandar / HART D338D311U01
Placa de conexion PROFIBUS PA / FF D338D311U02
8 | Recogecables plano D174D002U03
9 |Caja de campo vacia D641A033U01
10 | Atornilladura de cable M 20 x 1.5 D150A008U15
11 | Tornillo alomado con ranura en cruz M4 x 10, galvanizado en D004G108AU01
acero
12 | Arandela elastica A 4,0 DIN 137, Niro D085D020AU20
13 | Pernos de distanciamiento M4 x 41 I/A, galvanizados con acero D403B104U01
14 | Proteccion contra contacto accidental D355H305U01

1)

Introducir la variante de comunicacion para elegir el software cuando solicite un repuesto.

D184B140U04
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Lista de piezas de repuesto FRpw
10.3 Piezas de repuesto - sensor
10.3.1 Caja de conexién de acero inoxidable DN 1 ... DN 100
1 1.1
Vz = N 4/5
® ooooo 3Xe @ 2
SOEE| SSEST] TIeSes] 3
[H A [ 111l [l
3A16M3M1_A A\U 12 U+3 3A16 M3 A
hid 71819
10
12

Caja de conexion para SE21 estandar

Caja de conexién para SE21 con
preamplificador

G00583

Fig. 56

Z
°

Denominacion

Nimero de pieza

1 | Caja de conexion estandar > D N8 D685A1025U01
1.1 | Caja de conexion con convertidor de impedancia D685A1028U01
2 | Parte inferior, num. de material 1.4301, modelo SE21 D612A128U01

3 [Junta D333F016U01

4 | Tornillo alomado M3 x 6, DIN 7985 D004F106AU20
5 | Arandela dentellada A3,2, DIN 6798 D085G017AU32
6 | Atornilladura del cable, plastico gris D150A008U02
7 | Pieza distanciadora D375A018U01

8 | Tornillo hexagonal M4 x 14, DIN 7964, Niro D024G110AU20
9 | Anillo de asiento "Nylttite-Siegel" F.M4 D115B004U01
10 | Cubierta n°. de material 1.4301 D612A178U01
11 | Esquema de conexion estandar D338D309U01
12 | Esquema de conexién con preamplificador D338D310U01
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10.3.2 Caja de conexién de aluminio DN 3 ... DN 1000

-

G00583

Fig. 57

N°. | Denominaciéon Nidmero de pieza
1 Caja de conexion estandar > DN 8 D685A1025U01
1.1 | Caja de conexion preamplificador D685A1028U01
2 Parte inferior con atornilladura para cables M 20 x 1.5 < DN 100 D612A153U01
2.1 | Parte inferior con atornilladura para cables M 20 x 1.5 > DN 100 D612A153U05
2.2 | Parte inferior con adaptador NPT < DN 100 D612A153U03
2.3 | Parte inferior con adaptador NPT > DN 100 D612A153U07
3 Tornillo cil. M3 x 8, DIN 84 D002F107AU20
3.1 | Grapa de presion D108A003U08
4 Tornillo para chapa 2,9x6,5 DIN 7981 DO055E106CZ01
4.1 | Arandela dentellada A 3,2, DIN 6798 D085G017AU32
5 Atornilladura de cable M 20 x 1,5 estandar D150A008U15
5.1 | Atornilladura de cable PG 13,5, opcional D150A008U02
6 Cubierta completa D612A152U01
6.1 | Sellado de la cubierta D333F022U01
6.2 | Esquema de conexién estandar D338D309U01
6.3 | Esquema de conexién del convertidor de impedancia D338D310U01

7 Tornillo Tornillos M4 x 18, DIN 912 D009G113AU20
7.1 | Arandela B 4,3, DIN 125 D085A021BU20
7.2 | Anillo de seguridad D106A001U25
8 Accesorios de puesta a tierra D614L607U01

9 Puente de cortocircuito (RM 2.54) D172A001U01

D184B140U04 FSM4000 107



Funcionamiento S4 con un sensor anterior

11 Funcionamiento S4 con un sensor anterior

Si un transmisor se opera con un modelo anterior la FRAM debera usarse con los valores Cs =
100 % y Cz = 0 %. Si el transmisor va equipado con uno y los equipos se instalaron segun el
esquema de conexion (véase a partir de la pagina 41) después de conectar la energia auxiliar
aparecera el menu "Primary Setup”. Al pulsar un botén debera introducir los datos siguientes.
Si después se determina todavia una introduccion incorrecta, podra corregir la misma
posteriormente en el submenu de datos del sistema "Sensor" en "Primary Setup". Véase la

pagina 67.

Submenu
Primary Setup Tecla

frecuencia de red
50 Hz

|

Tipo Primario
10DS3111 E < DN 300

|

Diametros nominales
100 mm 4 in

Tamano medidor
70 mV

|

Meter factor
1.0

G00585

ilmportante!

Los datos deberan introducirse
consecutivamente. En el submenu "Primary
Setup elija la frecuencia de red con la que
se calibro el sensor. Véase la placa de
caracteristicas. Después elija el tipo de
sensor correspondiente en la enumeracion
en forma de tabla. La letra que se encuentra
detras del numero de modelo y del area del
diametro nominal es importante para que el
transmisor trabaje con los datos de
referencia correctos.

Después tendra que ajustar el diametro
nominal correcto del sensor. Los valores
representan DIN y ANSI. La tension de
referencia debera introducirse
numeéricamente (véase la placa indicadora
del sensor). (Para los sensores modelo
10D1422 6 10DI1425 > DN500 no es
necesario introducir la tensién de
referencia).

Introduccion del factor / metro (sélo en el
modelo 10D1462/72). Véase la placa de
caracteristicas.

Luego elija el area de medicion y los otros
parametros de procesamiento
(amortiguacion, caudal lento, salida de
corriente / impulsos, representacion en el
display, etc.). Ahora ejecute el ajuste del
punto cero del sistema con el tubo de
medicion lleno y caudal de 0 m/seg.

Si no hay ningun valor para la tension de referencia en la placa indicadora, podra consultar el

mismo a ABB indicando el nimero de pedido.
Email: parts-repair-goettingen@de.abb.com

Tel.: +49 180 5222 580
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FRpw Funcionamiento S4 con un sensor anterior
Tipo de sensor, |Diametro Conectar la Version FRAM Alimentacién Tension de
estado de nominal placa de con- de corriente de | referencia
revision exion al poten- la bobina

ciometro S903 mediante:

Con el valor de

calibracion del sensor
SE2_, SE4 1...1000 no Cs =véaselaplaca | 1. cmisors4 | automatic

indicadora

Cz = véase la placa

indicadora
DS2 1...1000
DS4 <300 o Cs = calculado; Transmisor S4 de la placa
10DS3111(A-D) | <400 Cz=0% indicadora
10DS3111(E) <300
10DI1425 <400 no 8; ; gao'/f“'ado’ Transmisor S4 | 90 mV
DS4 =350 ... 1000 no Cs = calculado; Transmisor S4 de la placa
10DS3111(E) = 350 ... 400 Cz=0% indicadora
10DS3111(A-C) |=500 Cs = . , .

s = calculado; Energia auxiliar | de la placa
10DS3111(D) 2 500 no Cz=0% externa indicadora
10DS3111(E) = 500
10D1422, 3...1000 si Cs = calculado; Energia auxiliar
10DI11425 > 500 si Cz=0% externa B
10DS3111A 350 ... 600 no, use el panel Eneraia auxiliar | de la olaca
10D1462 150 ... 900 de adaptacién | Calculado e%(tema o dicapdora
10D1472 15...100 1000 Q

o ilmportante!

1

Si el indicador del caudal después de la puesta en funcionamiento del sistema de medicion
muestra la direccién de flujo del caudal incorrecta. p. €j., retorno en vez de avance, debera
realizar la correccion en el submenu Modo de operacion del transmisor.
Para ello desconecte la proteccion del programa ("Nivel del. prog" — "Especialista"). A

continuacion elija en el "Submeni modo de operacion” el parametro "Indicacion de direccién
de flujo. Aqui elija "Inverso" en vez de "Normal". Finalmente vuelva a activar la proteccién de
programacion al elegir "Nivel de prog." — "Bloqueado".

D184B140U04
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Peligro - jPeligro por corriente eléctrica!

Cuando la caja esta abierta, la proteccion CEM no funciona y la proteccién contra contacto
accidental se ha desactivado.

+ Todas las lineas de conexion deben ser libres de tension y corriente.

Ajuste del transmisor al sensor 10D1422 (DN 3 ... 1000), 10DI1425 (= DN 500):

1. Desconectar la energia auxiliar. Después de esperar 40 min cierre la tapa de la caja de
campo.

2. Retire la cubierta de proteccion contra contacto accidental (1) soltando los 3 tornillos.
Después cierre el interruptor S903 (3).

1 G00579 3 G00586

Fig. 58

1 Proteccion contra contacto accidental 3 Interruptor S903
2 Cubierta, tornillos de fijacién
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12 Datos técnicos

12.1 Precision de medicion

12.1.1 Condiciones de referencia segun EN 29104

Temperatura del fluido

20 °C (68 °F) 2K

Temperatura ambiente

20 °C (68 °F) + 2 K

12.2 Sensor
12.2.1 Sensor SE41F

Diagrama de temperatura

Alimentacion eléctrica

Tension nominal segun placa de
caracteristicas UN £ 1 %

Requisitos de instalacion

— aguas arriba > 10 x DN
tramo recto de tuberia

— aguas abajo > 5 x DN
tramo recto de tuberia

DN = tamafio del sensor

Fase de calentamiento

30 min

12.1.2 Error maximo de medicion

Salida de impulsos

— DN1..DN2(1/25 ... 1/12%):

+ 1 % del valor medio, + 0,001 QmaxoN
— DN 3..DN 1000 (1/10 ... 40%):

Q > 0,05 Qmaxpn £ 0,5 % del valor medio
—  Q<0,05QmaxpN £ 0,00025 Qmaxdn
Qmaxon = caudal maximo del diametro nominal a 10 m/s

Influencia de la salida analégica
Igual que la salida de impulsos mas + 0,1 % del valor medido + 0,01

1

60

-25 | 130

180| 2

| B
Bl

6

G00214

Fig. 60: Temperatura del fluido en funcién de la temperatura

ambiente
1 Temperatura ambiente °C
2 Temperatura del fluido °C

3 Brida estandar (acero): Goma dura/goma blanda,

max. 90/60 °C (194 ... 140 °F)
4 con brida de acero inoxidable

S,

Brida estandar (acero): PTFE / PFA / ETFE, méax. 130 °C (266 °F)

mA. 6 Altas temperaturas: PTFE / PFA grueso, max. 180 °C (356 °F)
6.0% - . .
\ Temperatura max. de limpieza admisible-, versién PTFE-, PFA
5.0% \ Limpieza CIP | Revestim. Tt Ut Tamb.
40 % sensor Min.
\ Limpieza con PTFE, PFA[150 °C (302 °F)| 60 |25 °C (77 °F)
Y 3,0% vapor
2.0 % | \ DN 1.2 L,im_pieza con PTFE, PFA {140 °C (284 °F)| 60 |25 °C (77 °F)
\ _(1/25..1/12") liquido
1,0 % X DN 3..1000 Si la temperatura ambiente es > 25 °C, a la temperatura max. de
0.0 % (1/10'"40,,) limpieza debe restarsele la diferencia.
s o T T T A o o = - o
0 4 6 8 10 ms Tmax =4 °C.A°C = (Tamp, - 25°C)
0 6,5 13,1 19,7 26,2 328 ft/s Peso
X 00456 ver planos de dimensiones
Fig. 59
Yg Desviacion # del valor medido Presién min. admis. en funcién de la temperatura del fluido
X Velocidad de flujo v Revesti- Diametro nominal| Pgenicic @ Tservicio
miento DN mbar abs
Goma dura 15 ... 1000 0 <90 °C (194 °F)
(1/2 ... 40)
Goma 50 ... 1000 0 <60 °C (140 °F)
blanda (2...409
PTFE 10 ... 600 270 <20 °C (68 °F)
(3/8 ... 24") 400 <100 °C (212 °F)
500 < 130°C (266 °F)
PTFE grueso | 25 ... 80 (1 ... 3%) 0 <180 °C (356 °F)
modelo para | 100...250 (4...10%) 67 <180 °C (356 °F)
temperaturas 300 (12%) 27 <180 °C (356 °F)
elevadas
PFA 3...200 0 <130°C (266 °F)
(1/10 ... 8) 0 <180 °C (356 °F)
ETFE 25...1000 (1...40%) 100 <130 °C (266 °F)
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Datos técnicos

Material del sensor

Elementos

Estandar

Otros

Revestimiento

PTFE, PFA, goma
dura, goma blanda
ETFE

Electrodo de med.
y puesta a tierra

Niro 1.4571 (316 Ti)

Hastelloy B-3 (2.4600),
Hastelloy C-4 (2.4610),

para Titanio, tantalo

- Goma dura Platino-iridio,

- Goma blanda Niro 1.4539 (904 L)

- PTFE, PFA, Hastelloy C-4 Niro 1.4571 (316 Ti)
ETFE (2.4610) Hastelloy B-3 (2.4600),

Titanio, tantalo
Platino-iridio,
Niro 1.4539 (904 L)

Anillo de puesta a
tierra

Niro 1.4571 (316 Ti)

bajo demanda

Anillo de
proteccion

Niro 1.4571 (316 Ti)

bajo demanda

Material de la conexién a proceso

Temperatura de almacenamiento
-20...70 °C (-4 ... 158 °F)

Modo de protecciéon segun EN 60529
IP 67
IP 68 (opcion)

Vibracion de la tuberia, conforme a EN 60068-2-6
Transmisor

- dentro del rango 10 ... 55 Hz, desviaciéon max. 0,15 mm.
Sensor

- dentro del rango 10 ... 55 Hz, desviacién max. 0,15 mm.
- dentro del rango 10 ... 55 Hz, aceleracién max. 2 g

Disefios

Las longitudes de instalacion de los aparatos bridados estan de
acuerdo con las normas VDI/VDE 2641, ISO13359 o
DVGW!(Working Paper, W420 f (Water Totalizers, Design

WP ISO 4064 Short asi como ISO 13359).

Cargas del material

Elementos | Estandar [ Otros
Brida Las limitaciones de la temperatura admisible del fluido (TS) y de la
DN 3..DN 15 Niro 1.4571 (316 Ti) (Estandar) pres!én aq[‘nisible (PS) se derivan del r’na)terial dgl revestimiento y de
(1110 ... 1/2*) la brida utilizada (ver placa de caracteristicas y etiqueta del aparato).
DN 20 ... DN 300 Galvanizado: Ac. inox Limites de ¢ ¢
(3/4 ... 10%) DIN/EN: 1.0038/1.0570/1.0460 1 A5T1 imites de temperatura ’
ASME: A105/C21 (316 Ti) Revestimient | Material Tempe’ra- Temperatura max.
DN 350 ... DN 1000 |Laqueado: o de. las tura min. | Estandar Alta
(18 ... 40%) DIN/EN: 1.0038/1.0570/1.0460 bridas temperatura
ASME: A105/C21 Goma dura Acero -10°C 90 °C -
Caja (14 °F) (194 °F)
DN 3 ... 300 Caja de dos piezas de aluminio Ac. inox. '151°C 90 °°C -
(1/10 ... 10 fundido, barnizado, pintura, - 1.4571 (5°F) (194 °F)
RAL 9002 de 80 um de espesor (316 Ti)
DN 350 ... DN 1000 | Construccion soldada de acero, Goma blanda | Acero -10°C 60 °C -
(18 ... 40%) barnizado, pintura, - _ (14°F) | (140 °F)
RAL 9002 de 80 pm de espesor Ac. inox. -15°C 60 °C -
Caja de conexion | Aleacion de aluminio, 1.4571 (5°F) (140 °F)
barnizado, de 80 ym de (316 Ti)
espesor, bastidor: - PTFE / PFA/ |Acero -10°C 130 °C -
gris oscuro, RAL 7012 ETFE (14 °F) (266 °F)
Tapa: gris claro, RAL 9002 Ac. inox. -25°C 130 °C -
Tubo de medida Ac. inox. 1.4301 (304) - 1.4571 (-13°F) | (266 °F)
Conector rosca PG | Poliamida - (316 Ti)
PTFE /PFA | Acero -10 °C 130 °C 180 °C
grueso (14 °F) (266 °F) (356 °F)
Ac. inox. -25°C 130 °C 180 °C
1.4571 (-13 °F) (266 °F) (356 °F)
(316 Ti)
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Datos técnicos

Fig. 62: Brida ASME n°.mat. 1.4571 (316 Ti) hasta DN 300 (24“)
(CL150/300) hasta DN 1000 (CL150)

PS PS
[bar] [psi]
45 652.5
40 580.0
PN 40 \
35 507.5
30 435.0
25 3625
PN 25
20 290.0
15 2175
PN 16
10 145.0
PN 10
5 725
0 0
30 -0 10 3 5 70 9 110 130 150 170  190[°C]
22 14 50 86 122 158 194 230 266 302 338 374 [F] 1S
600217

Fig. 63: Brida DIN n°.mat. 1.4571 (316 Ti) hasta DN 600 (24")

PS PS PS PS
[bar] [psi] [bar] [psi]
45 652.5 55 797.5
40 SN 7O 580.0 50 CL300 725.0
35 I — 5075 45 6525
30 435.0 40 580.0

7.
25 =3 362.5 % 5078
5 — 30 435.0
20 290.0
25 362.5
15 2175
PN 16 20 290.0
10 145.0 CL150
PN 10 15 2175
5 725
10 145.0
0 0 5 725
3 -0 10 30 50 70 90 110 130 150 170  190[C]
22 14 50 8 122 158 194 230 266 302 338  374[F] 0 0
600215 30 10 10 30 5 70 90 110 130 150 170  190[°C]
22 14 50 86 122 158 194 230 266 302 338  374[°F] 1S
Fig. 61: Brida DIN n°.mat. 1.4571 (316 Ti) hasta DN 600 (24") 00215
Fig. 64: Brida ASME, acero hasta DN 300 (CL150/300)
Ps Ps hasta DN 1000 (CL150)
[bar] [psi]
55 797.5
50 7255
CL300
45 652.5
40 580.0
35 507.5
30 435.0
25 362.5
20 290.0
—
15 CL 150 2175
10 145.0
5 725
0 0
30 -0 10 30 5 70 90 110 130 150 170  190[°C]
22 14 50 86 122 158 194 230 266 302 338 374 [F] 1S
600216

D184B140U04
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Datos técnicos Rpw
JIS 10K-B2210 Brida
Diametro | Material PN | TS PS 12.2.2 Sensor SE21/SE21F
B:lmmal [bar] Presion absoluta minima admisible
i- ia i 1)
32..300 |Ac.inox. 1.4571| 10 | -25... 180 °C 10 ﬁfg’ﬁf;' ?1'2?;;"’ Pserviio @ Tsenvicio
(1% ... 12*) |(316 Ti) (-13 ... 356 °F) DN mbar abs °C
32...300 |Acero 10 -10...180°C 10
“ o PFA 3...100 0 < 130 °C
(1% ... 12 (14 ... 266 °F) (10 4 (266 °F)
Peek/Torlon 1..2 0 < 120 °C
— — (1125 ... 1/12) (248 °F)
[bar] Ipsil 1) Para la limpieza CIP/ SIP se admiten, para un tiempo limitado,
7 2465 temperaturas mas elevadas; ver tabla "Temperatura max.
6 DN700PN 16 2320 admisible de limpieza".
15 2175
14 203.0
z ] ~—— | onecorn s Siz Temperatura maxima de limpieza admisible
— DN 800 PN 16 - . . P
1 —— ON 1000 PN 16 1595 Limpieza CIP E)evestlmmn Tmax M-Tmé'tx Tamb.
10 145.0 inutos
9 — S DN900PN10 1305 Limpieza con PFA / Peek 150 °C 60 25°C
8 DN 700PN 10 1160 vapor (302 °F) (77 °F)
7 T DN 1000 PN 10 1015
6 87.0 Limpieza con PFA / Peek / 140 °C 60 25°C
30 20 10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90[°C] liquido Torlon (284 °F) (77 °F)
-22 -4 14 32 50 68 86 104 122 140 158 176 194 [°F] 600219

Fig. 65:

Brida DIN n°.mat. 1.4571 (316 Ti), DN 700 ... DN 1000
(28 ... 40%)

Si la temperatura ambiente es > 25 °C (77 °F), la diferencia debe

restarse de la temperatura max. de limpieza.
Thax— A °C, A°C = (Tpmp. - 25 °C)

o g Temperatura maxima admisible de choque térmico
7 2485 Revestimiento Choque térm. Dif. Gradiente de
16 232.0 max. de temp. °C temp. °C / min
15 ] 2175 PFA cualquiera cualquiera
14 ~_ 203.0 Peek, Torlon cualquiera cualquiera
13 —~{DN700PN16 1885
—
12 — 174.0
:) — | DN soo P 16 jjzz Temperatura ambiente m_éxima admisible como funcién
. ™ N 1000 PN 16 e de la temperatura del fluido
— : o o
8 —— — DN9OOPN10  116.0 Tamb °C (°F)
[ DN 800 PN 10 A
7 — DN700PN10 1015
6 — DN 1000 PN 10 87.0 60 (140)
100 10 20 30 40 50 60 70 80  90[C] T T
A4 32 50 68 86 104 122 140 158 176 194[F] '°  Goo2o0 N i :\
Fig. 66: Brida DIN, acero, DN 700 ... DN 1000 (28 ... 40%) % i é_tf)_(_{(;éi)_ ----------- .L""i"
Zi i i
o] i |
: ' : > Twed.
40| 00 1 90(194) 120130  .oop
(14F) [-10 DN1..DN2  (248) ((266)
(14)
-25 (-13) G00224
Fig. 67: Diagrama de temperatura
El sensor no debe ser aislado.
Temperatura del fluido DN 1 ... DN 2 (1/25 ... 1/12%)
-10 ... 120 °C (14 ... 248 °F), temperatura max. de limpieza admis. —
ver tabla
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FRIDED Datos técnicos
Material del sensor Temperatura de almacenamiento
Revesti- Material del electrodo Tipo de electrodos -25...70°C (-13 ... 158 °F)
miento L. .
Estandar Otros Estandar Otros Modo de proteccion segun EN 60529
PFA, | Hast-C4 | Hast-B3 | Cabeza | cabeza - Per
Peek, (2.4610) (2.4600) plana cénica *  IP 68 (opcion)
Torlon (1.4539 Ac. inox. (> DN 10) i .
[904 L] 1.4539 AC. inox. Vibracién de la tuberia, conforme a EN 60068-2-6
con racor (904 L) 1.4539 Transmisor
roscado y Ac. inox. (904 L) - Dentro del rango 10 ... 55 Hz, desviacion max. 0,15 mm.
Tri-Clamp) 1.4571 Sensor
(316 Ti) - Dentro del rango 10 ... 55 Hz, desviacién max. 0,15 mm.
Tantalo, - Dentro del rango 55 ... 150 Hz, aceleraciéon max. 2 g.
Titanio,
Platino-iridio

Conxién sanitaria 1/8" se suministran con 2 electrodos de puesta a
tierra integrados; del mismo material que los electrodos de medida

Cargas del material para aparatos con conexiones
a proceso variables / tipo Wafer SE21

(estandar). DN 1...DN 100 (1/25 ... 4")
Conexién a Diametro PSpax | TSmin | TSmax
. . proceso nominal [bar]
Material de la conexion a proceso Revestimiento DN
Conexion a proceso | Estandar Opcion PFA
Brida Niro n°.mat. 1.4571 (316 Ti) bjo.dem. Disefio Wafer 3...50 40
Disefio Wafer sin (1110 ... 29 -25°C | 130°C
Racor para soldar Niro n°.mat. 1.4404 (316 L) bjo.dem. (2651/2 10‘8‘) 16 (-13°F) | (266 °F)
RE'ICOI' roscado N?ro n°.mat. 1.4404 (316 L) bJ:o.dem. Racor para soldar 3 40 20
Tri-Clamp Niro n°.mat. 1.4404 (316 L) bjo.dem. (110 ... 1 1/2%)
Rosca exterior Niro n°.mat. 1.4404 (316 L) bjo.dem. 50; 80 16 -25°C 130 °C
Rosca 1/8“ para tubos | Niro n°>.mat. 1.4571 (316 Ti) | POM, laton, (2%, 3% (-13 °F) | (266 °F)
PVC 65, 100 10
Caja de conexion (21/2... 4%
- sin/con Ac. inoxidable 1.4301 (304) - Racor roscado 3...40 40
preamplificador segun DIN 11851 (1710 ... 1. 1/2%) ) .
tipo A aleacion de aluminio, - (520 go) 16 ('_%g °|C::) (122% °|C::)
- con barnizada, pintura bastidor: 65 ’100 10
preamplificador gris oscuro, RAL 7012, @ 1/é 4
tipo B tapa: gris claro, RAL 9002 -
- —— Tri-Clamp DIN 3...50 16
Tubo de medida Ac. inoxidable 1.4301 (304) - 32676 (1110 ... 29) 25°C | 121°C
Racor atornillado para | Poliamida PVDF 65 ... 100 10 (-13 °F) | (250 °F)
cables (21/2...49
Caja del sensor Ac. inoxidable 1.4301 (304) - Tri-Clamp 3...100 10 -25°C [130°C
ASME BPE (1710 ... 4%) (-13 °F) | (266 °F)
Rosca exterior 3...25 16 -25°C [130°C
. ISO 228 (110 ... 1" (-13 °F) | (266 °F)
Empagquetaduras (interno) Rosca 1/8" para 1.2 0 | -10°C [120°C
Conexion a Estandar Opcion tubos (1/25 ... 1/12%) (14 °F) | (248 °F)
proceso
Disefio Wafer sin —
Racor para soldar EPDM (etileno- Silicona con homo-
Racor roscado propileno) estd. con |logacién FDA
Tri-Clamp homologacién FDA |(opcién, resistente a
Rosca exterior (resistente a aceites y grasas)
limpieza CIP, sin PTFE con homo-
aceites y grasas) logacién FDA
(DN 3 ... 8)
Conexién sanitaria PTFE Vitéon (sélo en combi-
1/8" nacién con conexion
a proceso de PVC)
Juntas planas de la |Silicona (resistente |-
caja a aceites y grasas)
D184B140U04 FSM4000 115



Datos técnicos

Cargas del material — disefio bridado Modelo SE21F
Revestimiento: PFA

12.3 Transmisor S4

PS
[bar]

PS
[psi]

45

652.5

40

PN 40

580.0

35

30

507.5

435.0

25

PN 25

362.5

20

290.0

PN 16

2175

PN 10

145.0

725

-30 -20 -10

0

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 *)[°C]

22 -4 14 32 50 68 86 104 122 140 158 176 194 212 230 248 266 *) [°F] T

G00221

Fig. 68:

Revestimiento PFA

Brida DIN n°.mat. 1.4571 (316 Ti) hasta DN 100 (4“)

PS
[bar]

PS
[psi]

55

697.5

50

725.0

CL 300 \
45 652.5
40 580.0
35 507.5
30 435.0
25 362.5
20 290.0
CL 150
15 2175
10 145.0
5 725
0 0
30 10 10 30 50 70 % 10 130%)[C]
22 14 50 86 122 158 194 230 266%)[F] 1S

G00222

Fig. 69: Brida ASME n°.mat. 1.4571 (316 Ti) hasta DN 100 (4*)

JIS B2210-10K tipo Wafer

Rango de medida

Se puede ajustar cualquier rango de medicion
cuyo valor del 100 % corresponde a una
velocidad de flujo de entre 0,5 m/s y10 m/s.

Conductividad =20 yS/cm estandar DN 10 ... 1000
minima (3/8 ... 40%)
2 20 pS/cm con preamplificador DN 1 ... 8
(1/25 ... 5/16“)
=5 uS/cm con preamplificador DN 1 ... 1000
(1/25 ... 40%)
= 0,5 uS/cm con preamplificador DN 10 ... 1000
(3/8 ... 40%)
Repetibilidad DN1..2:
(Duracion de <+ (0,3 % del valor medio + 0,04 % del
medicion QmaxDN)
=100s) DN 3 ... 1000:
< (0,1 % del valor medio + 0,01 % del
QmaxDN)
Tiempo de 1t= 70 ms (0 ... 66 %) modo de operacién
reaccion Rapido

1t =200 ms (0 ... 66 %) modo de operacién
Estandar/Bomba de émbolo

Alimentacion
eléctrica

U =100 ... 230V, 50/60 Hz

Uat =85 ... 253 V, 50/60 Hz

50/60 Hz £ 6 %

20,4 ...26,4 V AC,

20,4 ... 31,2V DC, ondulacién armoénica < 5 %

Consumo de
potencia

S <45 VA (sensor inclusive transmisor)

Temperatura
ambiente

-20...60 °C (-4 ... 140 °F)

Temperatura de
almacenamiento

-20...80°C (-4 ... 176 °F)

Modo de
proteccién segun
EN 60529

IP 67, NEMA 4X

Humedad relativa

de conformidad con IEC 60068-2-30
Clasificacion de condiciones ambiente;
influencias naturales, temperatura y humedad

Diametro Material PN | TS PS ambiental. Ni_nguna ir_1f|u_encia dentro de los
nominal [bar] gat(is og)elramonacljeszlgd|ca5céo;sé1('$;”|pe%t$rf|:)
o entro del rango de 25 ...
32...100 |Nomat 1.4404 (316 L) -40 ... 130 °C y de una humedad relativa del aire de
« | N°.mat. 1.4435 (316 L)| 10 o 10 o
(114 .49 (-40 ... 266 °F) 94 ... 97 %.
N°.mat. 1.4301 (304) Resistencia y de conformidad con IEC 60068-2-6
choques y Agrupacion de los equipos segun el cuadro C2
Cargas del material — disefio Wafer Modelo SE21W vibraciones para las aplicaciones industriales generales.
Revestimiento: PFA disefio Wafer Ninguna influencia adicional respecto a los datos
PS PS de vibracion indicados: Gama de frecuencias
[52'] 6[;’;‘15 10 ... 55 Hz; desviacion méax.: 0,15 mm
' Entradas de M20 x 1,5; NPT 2" opcion; PF 2" opcion
40 580.0
L o— cables
* ——~— vwctzo ° Separacion La salida de corriente, salida de impulsos,
% 4950 galvanica entrada y salida de contacto de conmutacion
25 362.5 estan separadas galvanicamente entre si y del
20 = PN25 290.0 circuito de entrada.
15 2175
PN 16/CL 150 - ~
10 BN 10 145.0 Diseio
5 725 Caja de campo de aluminio fundido a presion, segiun DIN 1725,
0 0 pintada. Pintura, espesor 80 ym. Parte inferior (RAL 7012), parte
-60 -50-40-30 -20-10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90100 110120130 *) [°C] Ts Superior (RAL 9002) Peso ~ 3‘3 kg
-76 -58-40-22 -4 14 32 50 68 86140122140158 176194 212 230248266 *) [’F] G00223
Fig. 70 Cable de seializacion / Cable de bobina
Para la limpieza CIP/ SIP se admiten, para un tiempo limitado, Longitud maxima de cable entre el sensor y el transmisor: 50 m para
temperaturas mas elevadas; ver tabla "Temperatura max. de la version estandar y equipamiento con cierre automatico de marcha
limpieza admisible". en vacio, a partir de DN 10 (3/8“) y a partir de 20 uS/cm. 200 m para
la version con preamplificador. Con cada unidad de medida se
suministra un cable de sefial de 10 m. Si se necesitan mas de 10 m
puede pedir el cable con el nimero de pedido D173D025U01 o
D173D147U01.
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Datos técnicos

12.4 Planos de dimensiones

12.4.1 Carcasa del transmisor y tipos de montaje

10 (0,39)

198 (7,79)

14,5 (0,57)

265 (10,43)

66 (2,59)
132 (5,19)

min. 62 (2,44)

[

38 (1,49)

139,7 (5,50)

\2

et —

83,5 (3,28)
M20 x 1,5

-

(6,88)

249 (9,80)

167 (6,57)

G00073

Fig. 71

A ON -

Medidas en mm (inch)

Caja de campo con ventana

Racor atornillado para cables M20 x 1,5
Agujeros de fijacion para el kit de montaje para tubos de 2"; kit de montaje bajo demanda (n° de ref. 612B091U07)
Modo de proteccion IP 67

D184B140U04

FSM4000
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Anexo

13 Anexo

13.1 Otros documentos
Especificacion Técnica (D184S073Uxx)

Descripcion del interfaz para aparatos con comunicacion HART (D184B126U01/02)
Descripcion del interfaz para aparatos con comunicacion PROFIBUS PA (D184B093U29/30)

Descripcion del interfaz para aparatos con comunicacion FOUNDATION Fieldbus
(D184B093U31/32)

13.2 Homologaciones y certificados

Simbolo |Descripcion
Marcado CE El marcado CE indica que el aparato cumple las siguientes directivas y las
exigencias basicas de seguridad pertinentes:
* Marca CE en la placa de caracteristicas del transmisor
— Conformidad con la Directiva de compatibilidad electromagnética
(89/336/CEE)
— Conformidad con la Directiva 73/23/CEE sobre bajas tensiones
* Marca CE en la placa de fabricante del sensor
— Conformidad con la Directiva sobre equipos a presion (PED) (97/23/CEE).
Con el marcado CE, la empresa ABB Automation Products GmbH declara la
conformidad con las directivas indicadas.
Los equipos a presion no contienen ningiin marcado CE en la placa del
fabricante, si existen las siguientes condiciones:
» La presion max. admisible (PS) es inferior a 0,5 bar.
+ Porrazén de riesgos de presion insignificantes (diametro nominal < DN 25/
1") no se requieren procedimientos de homologacion.
Estos aparatos han sido disefiados y construidos segun las "Buenas practicas de
ingenieria".
[

ilmportante!

Todas las documentaciones, declaraciones de conformidad y certificados pueden
descargarse de la pagina web de ABB.

www.abb.com/flow
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Anexo

EG-Konformitatserklarung
EC-Declaration of Conformity

A DD
MRPpD

Cg

0045

Hiermit bestatigen wir die Ubereinstimmung des aufgefilhrten Gerdtes mit den Richtlinien des
Rates der Europdischen Gemeinschaft, welche mit dem CE-Zeichen gekennzeichnet sind. Die
Sicherheits- und Installationshinweise der Produktdokumentation sind zu beachten.

Herewith we confirm that the listed instrument is in compliance with the council directives of the
European Community and are marked with the CE marking. The safety and installation
requirements of the product documentation must be observed.

Hersteller:
manufacturer:

Modell:
model:

Richtlinie:
directive:

Einstufung:
classification:

Normengrundlage:
technical standard:

Konformitatsbewertungsverfahren:

conformity assessment procedure:

EG-Entwurfsprifbescheinigung:
EC design-examination certificate:

benannte Stelle;
notified body:

Kennnummer:
identification no.

Géttingen, den 21.05.2002

ppa ...nl N N

ABB Automation Products GmbH,
37070 Géttingen - Germany

D_2.D_2W,D_4_W,SE2.., SE2_ W
D2.,D2WD_4W,SE2., SE2 W

Druckgeraterichtlinie 97/23/EG
pressure equipment directive 97/23/EC

Ausrustungsteile von Rohrleitungen
piping accessories

AD 2000 Merkblatter

B1 (EG-Entwurfsprufung) + D  (Qualitatssicherung Produktion)
B1 (EC design-examination) + D (production quality assurance)

Nr. 07 202 0124 Z 052/2/0006

TUV Nord e.V.
Rudolf-Diesel-Str. 5
37075 Gaéttingen - Germany

0045

(K.Wiskow, Personalleiter APR Gottingen)
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Anexo

EG-Konformitatserklarung
EC-Declaration of Conformity

ABB
CE

0045

Hiermit bestitigen wir die Ubereinstimmung des aufgefiihrten Gerates mit den Richtlinien des
Rates der Europaischen Gemeinschaft, welche mit dem CE-Zeichen gekennzeichnet sind. Die
Sicherheits- und Installationshinweise der Produktdokumentation sind zu beachten.

Herewith we confirm that the listed instrument is in compliance with the council directives of the
European Community and are marked with the CE marking. The safety and installation
requirements of the product documentation must be observed.

Hersteller:
manufacturer:

Modell:
model:

Richtlinie:
directive:

Einstufung:
classification:

Normengrundiage:
technical standard:

Konformitatsbewertungsverfahren:
conformity assessment procedure:

EG-Entwurfsprifbescheinigungen:

EC design-examination certificates:

benannte Stelle:
notified body:

Kennnummer:
identification no.

Géttingen, den 21.10.2002

o] o7: NP R

ABB Automation Products GmbH,
37070 Géttingen - Germany

SE2_F,D_2 _F,SE4_F,D_4_F
SE2 F,D 2 F,SE4 F,D 4 F

Druckgeréaterichtlinie 97/23/EG
pressure equipment directive 97/23/EC
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EG-Konformitatserklarung
EC-Certificate of Compliance
Hiermit bestatigen wir die Ubereinstimmung der aufgefiihrten Geréte mit den Richtlinien
des Rates der Européischen Gemeinschaft. Die Sicherheits- und Installationshinweise der
Produktdokumentation sind zu beachten.
Herewith we confirm that the listed instruments are in compliance with the council directives of the
European Community. The safety and installation requirements of the product documentation must
be observed.
Modell: S4...
Model: SE21_/SE21F
SE41F
Richtlinie: EMV Richtlinie 89/336/EWG )
Directive: EMC directive 89/336/EEC
Europaische Norm: EN 50081-1, 3/93 EN 50081-2, 3/94
European Standard: EN 50082-1, 3/93 EN 61000-6-2, 3/00
Richtlinie: Niederspannungsrichtlinie 73/23/EWG ’
Directive: Low voltage directive 73/23/EEC
Européische Norm: EN 61010-1, 8/02
European Standard:
" einschlieBlich Nachtrage
including alterations
Géttingen, 06.09.2002
Unteérs (ﬁﬂ /% BZ-13-5111, Rev.1, 5120
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13.3 Sinopsis — ejecucion técnica y parametros de ajuste

Punto de medicion: N°. TAG:
Tipo de sensor: Tipo de transmisor:
N°. de pedido | N°. de aparato: N°. de pedido

Temp. - sustancia de medicién:

Alimentacioén de corriente:

Revestimiento: Electrodos: Frecuencia de excitacion:
Cero: Cspan: Sistema — punto cero:
Parametro Area de ajuste

Prog. Codigo de proteccion:
Idioma:

sensor

Diametro nominal:

Qmax:

Valor de impulso:

Ancho de impulso:
Caudal lento:
Amortiguacion:
Reduccion de perturbaciones
Densidad:

Unidad Qmax.:

Unidad — contador:
Alarma Max.:

Alarma Min.:

Salida de conmutacion:
Entrada de conmutacion:
Salida de corriente:

lout €N caso de alarma:
Detector tubo vacio:
Ajuste tubo vacio:
Alarma tubo vacio

lout Si €l tubo esta vacio:
Funcién contador:

12 linea del display:

22 |inea del display:

32 linea del display:

42 |inea del display:
Modo de operacién:
Direccion de flujo:

Indicador de direccién de flujo:

0-9999 (0 = introduccién de fabrica)

p. €j., aleman, inglés, francés, etc.

véase la placa indicadora o el submenu "Datos del sistema/Sensor"

DN 1 ... DN 1000

0,05 QmaxDN ... 1 QmaxDN

Imp. / unidad fisica

0,100 ... 2000 ms

0 ... 10 % del valor limite (final) del rango de medicién

0,2 (0,07) ... 20 segundos

OFF/1/2/3/4

0,01 g/lem® ... 5,0 g/cm®

p. €j., I/s, I/min, I/h, hi/s, hl/min, hi/h etc.

p. €j... |, hl, m® igal, gal etc.

%

%

Alarma Max., Alarma Min., Alarma Max/Min., alarma colectiva, tubo vacio. etc.
Desconexion externa, reposicion del contador, punto cero externo del sistema, sin funcién
0/4...20mA, 0/2...10 mA,0...5mA, 0 ... 10-20 mA, 4 ... 12 ... 20 mA

0 %, 103 %, 3,8 mA, Low, High

ON/ OFF

0 ... 10000

ON/OFF

0 %, 103 %, 3,8 mA, Low, High

Estandar, contador diferencial

Q (%), Q (unidad), Q (mA), contador D/I, numero TAG, linea vacia, grafico de barras
Q (%), Q (unidad), Q (mA), contador D/I, numero TAG, linea vacia, grafico de barras
Q (%), Q (unidad), Q (mA), contador D/I, nimero TAG, linea vacia, gréafico de barras
Q (%), Q (unidad), Q (mA), contador D/I, numero TAG, linea vacia, grafico de barras
Estandar/bomba de émbolo/rapido

Directo/Inverso, directo

Normal, Inverso

Salida de impulsos: [ Activo [] Pasivo
Comunicacion: [1 HART [1 PROFIBUS PA [] FOUNDATION Fieldbus [] Ninguna
Diagnostico Valor de medicién E/A | Min |Max | Valor de medicion E/A  |Min | Max
Control de los valores limite Corriente alterna de la bobina Tension alterna de la bobina
Error (E) Resistencia inductiva Temperatura de la bobina
Advertencia (A) Resistencia de aislamiento de Valor DAC
la bobina
Tension de los electrodos Equilibrio de los electrodos
Relacién sefal / ruido Linealidad magnética
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Declaracién sobre la contaminacidén de aparatos y componentes

La reparacion y/o el mantenimiento de aparatos y componentes se realizara solamente cuando el impreso de
declaracion esté rellenado completamente.

En caso contrario es posible rechazar la remesa. Esta declaracion debe ser rellenada y firmada, exclusivamente,
por el personal técnico autorizado del propietario.

Datos referentes al cliente:

Empresa:

Direccion:

Persona de contacto: Teléfono:
Fax: Email:

Datos referentes al equipo:

Tipo: N°. de serie:

Motivo del envio / descripcion del defecto:

¢Ha sido utilizado el aparato para realizar trabajos con sustancias que pueden causar un riesgo o peligro
para la salud?

[]Si [ ]No

En el caso afirmativo, jindique el tipo de contaminacion! (marquese con una cruz)

biologico ] corrosivol/irritante ] inflamable (ligera-/altamente inflamable) ]
toxico ] explosivo [] otras sustancias nocivas ]
radioactiva ]

¢ Qué sustancias han estado en contacto con el aparato?
1.
2.
3.

Confirmamos que los aparatos / componentes remitidos han sido limpiados y estan libres de cualquier sustancia
téxica o peligrosa segun el Reglamento de Sustancias Peligrosas.

Cuidad, fecha Firmay sello
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