IRB 7710, IRB 7720
16 verzi robustnich, vysoce vykonnych robotd,
které splnuji specifické pozadavky zakazniku

Hlavni vyhody

1. Produktivita: Diky technologii OmniCore™
dosahuji nové roboty nejlepsiho fizeni pohybu
ve své tfidé s presnosti drahy az 0,6 mm pri
vysoké rychlostiaz 1 600 mm/s.

2. Flexibilita: Zakaznici si ze 16 verzi mohou
vybrat idedIni robotické reSeni, které bude plné
odpovidat jejich specifickym pozadavkim.

3. Uspora energie: A% 30% Uspora energie! IRB 7710
s fidici jednotkou OmniCore™.

4. Udrzitelnost: LeanID Integrated DressPack
snizuje moznost opotiebeni kabell a je pIné
podporovan béhem off-line programovani.

Vyssi flexibilita a vétsi vybér

Aby vyrobci splnili cile v oblasti produktivity, museji

zavadét nové technologie a komponenty. Z nového

portfolia robustnich modularnich robot( ABB si
mohou zvolit nejefektivnéjsi feseni pro Sirokou Skalu
aplikaci, ktera Ize vyuzit v mnoha pramyslovych
odvétvich, jako je napf. automotive, strojirenstvi,
stavebnictvi, logistika a slévarenstvi.

Bezkonkuren¢ni produktivita a kvalita

Diky nové technologii OmniCore V400XT dosahuji
nové roboty IRB 7710 a IRB 7720 nejlepsiho Fizeni
pohybu ve své tfidé s presnosti drahy az 0,6 mm,
atoiv pripadé, Ze pracuje nékolik robotl soucasné
pfivysoké rychlostiaz 1 600 mm/s a manipuluje
dily s hmotnosti az 450kg. Diky kratSim cyklovym
¢aslim az o 25% mohou zakaznici dosahnout vyssi
produktivity a kvality.

Verze IRB 7710 a IRB 7720

s efektivnim modularnim
designem nabizeji az 30%! Usporu
energie a zaroven prvotridni
vykon a kvalitu. Zahrnujf 16 variant
s nosnosti od 280 kg do 620 kg,
které reaguji na pozadavky
zakaznikl na vyssi flexibilitu

a udrzitelnou vyrobu.

Uspora energie az 0 30%

Robot IRB 7710 s fidici jednotkou OmniCore pomaha
zdkaznikm pracovat udrzitelné&ji a ma o 30 %!

nizsi spotiebu energie, které Ize dosahnout diky
energeticky efektivnimu designu robotu v kombinaci
s technologii rekuperace energie OmniCore™.

Efektivni modularni design

VSechny tyto roboty se vyznacuji modularnim
designem se standardizovanymi komponenty

pro vSechny robotické platformy véetné zakladny,
dolniho a horniho ramene, coz umoziiuje mimo jiné
rychlejsi, snadnéjsi a flexibiln&jsi vyménu robotl

v rdznych vyrobnich linkach.

Cilova odvétvi: Automotive, strojirenstvi,
stavebnictvi, logistika a slévarenstvi.

Cilové aplikace

1. Montaz a manipulace s dily o vysoké hmotnosti,
jako jsou baterie pro elektromobily, odlitky nebo
karoserie.

2. Vysokorychlostni obsluha lisu a paletizace - napf.
dvere automobill, ramy, kontejnery a palety.

3. Vysoka odolnost a presnost v naro¢nych
aplikacich, jako je napf. tfeci svarovani
s promiSenim (FSW) pro vyrobu hlinikovych ramu
pro ulozZeni baterii, obrabéni.

1Tykd se robotu IRB 7710 v porovndni s tradié¢nim modelem IRB 7600,
vybavenym kontrolérem IRC5, ktery manipuluje s dily o stejné hmotnosti
500 kg.



Specifikace

Technické specifikace

Verze Dosah Manipulaéni Tézisté Kroutici
robotu kapacita moment
(kg)* (mm) zapésti
(m) (Nm)
IRB 7710-500/2,85 2,85 500 360 3027
IRB 7710-430/3,1 3,1 430 360 3027
IRB 7710-360/3,3 3,3 360 360 3027
IRB 7710-310/3,5 3,5 310 360 3027
IRB 7710-400/2,85 LID 2,85 400 360 2994
IRB 7710-390/3,1 LID 3,1 390 360 2994
IRB 7710-325/3,3 LID 3,3 325 360 2994
IRB 7710-280/3,5 LID 3,5 280 360 2994
IRB 7720-620/2,9 2,9 620 400 4635
IRB 7720-530/3,1 3,1 530 400 4635
IRB 7720-510/3,3 3,3 510 400 3027
IRB 7720-450/3,5 3,5 450 400 3027
IRB 7720-560/2,9 LID 2,9 560 400 4586
IRB 7720-480/3,1 LID 3,1 480 400 4586
IRB 7720-400/3,3 LID 3,3 400 400 2994
IRB 7720-400/3,5 LID 3,5 400 400 2994
Pocet os 6
Kryti IP 67
Volitelné: Foundry Plus IP 67
Montazni poloha Na podlahu
Kontrolér OmniCore V400XT

*Verze LID zahrnuji dresspack, pro ostatni verze je povoleno dodate¢né

zatizeni 50 kg na hornim rameni.

Vykon (v souladu s ISO 9283)

Opakovatelnost

Opakovatelnost

pfesného najeti pohybu

do bodu po trajektorii

IRB 7710-500/2,85 0,06 mm 0,10 mm
IRB 7710-430/3,1 0,10 mm 0,14 mm
IRB 7710-360/3,3 0,07 mm 0,21 mm
IRB 7710-310/3,5 0,06 mm 0,23 mm
IRB 7720-620/2,9 0,06 mm 0,07 mm
IRB 7720-530/3,1 0,05 mm 0,07 mm
IRB 7720-510/3,3 0,05 mm 0,29 mm
IRB 7720-450/3,5 0,06 mm 0,21 mm

Pfipojeni

Napdjeci napéti
Spotfeba energie*
IRB 7710

IRB 7720

380-480VAC,50/60 Hz

2,7-3,1 kW
2,3-2,8 kW

*1SO-cube pri maximalnim vykonu zavisi na verzi robotu.

Fyzické parametry

Rozméry zakladny robotu
Hmotnost robotu

IRB 7710-500/2,85
IRB 7710-430/3,1

IRB 7710-360/3,3

IRB 7710-310/3,5

IRB 7710-400/2,85 LID
IRB 7710-390/3,1 LID
IRB 7710-325/3,3 LID
IRB 7710-280/3,5 LID
IRB 7720-620/2,9

IRB 7720-530/3,1

IRB 7720-510/3,3

IRB 7720-450/3,5

IRB 7720-560/2,9 LID
IRB 7720-480/3,1 LID
IRB 7720-400/3,3 LID
IRB 7720-400/3,5LID

1020%795 mm

2130kg
2160 kg
2170 kg
2180kg
2210kg
2230kg
2240kg
2250kg
2590 kg
2620kg
2540kg
2550 kg
2670kg
2690 kg
2620kg
2630kg

Prostredi

Teplota prostredi pro mechanickou jednotku

Béhem provozu

Pfitransportu
a uskladnéni

Béhem kratsich ¢asovych
Usekl (max. 24 hodin)

Relativni vihkost
Uroven hluku

Bezpecnost

Pokrodila bezpeénost
Emise

Volitelné

+5°Cdo +50°C
-25°Cdo +55°C

max. +70 °C

Max 95 %
70-72 dB LAeqv

70 dB (A) pro IRB 7720
72 dB (A) pro IRB 7710

Dvoukandlova bezpeénost, nouzové
zastaveni a bezpecnostni funkce,

3polohovy spinac
SafeMove2
Stinéni EMC/EMI

Foundry Plus
Dresspack




Pohyby

Pracovnirozsah Osa 1* Osa?2 Osa3 Osa 4 Osa5 Osa 6
IRB 7710-500/2,85 *170° -65°/+85,2° -27°/+130° +300° +130° +360°
IRB 7710-430/3,1
IRB 7710-360/3,3
IRB 7710-310/3,5
IRB 7710-400/2,85 LID +170° -65°/+85,2° -27°/+130° +300° +120° +220°
IRB 7710-390/3,1 LID
IRB 7710-325/3,3 LID
IRB 7710-280/3,5 LID
IRB 7720-620/2,9 $170°  -65°/+85,2° -27°/+130° £300° +130° £360°
IRB 7720-530/3,1
IRB 7720-510/3,3
IRB 7720-450/3,5
IRB 7720-560/2,9 LID +170° -65°/+85,2° -27°/+130° +300° +120° +220°
IRB 7720-480/3,1 LID
IRB 7720-400/3,3 LID
IRB 7720-400/3,5 LID
*\Volitelné £+220°
Max. rychlost os

Osa 1* Osa?2 Osa3 Osa 4 Osa5 Osa 6
IRB 7710-500/2,85 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-430/3,1 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-360/3,3 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-310/3,5 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-400/2,85 LID 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-390/3,1 LID 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-325/3,3 LID 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7710-280/3,5 LID 90°/s 60°/s 60°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7720-620/2,9 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 150°/s
IRB 7720-530/3,1 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 150°/s
IRB 7720-510/3,3 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7720-450/3,5 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7720-560/2,9 LID 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 150°/s
IRB 7720-480/3,1 LID 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 150°/s
IRB 7720-400/3,3 LID 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 160°/s
IRB 7720-400/3,5 LID 75°/s 60°/s 55°/s 100°/s 100°/s 160°/s

Vice informaci miZete nalézt ve Specifikacich produktu IRB 7710 a IRB 7720.

Udaje a rozméry mohou byt zménény bez predchoziho upozornéni.
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bb botik Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmeény ¢i upravit obsah tohoto Vyhrazujeme siveskera prdva na tento dokument i na informace a ilustrace
abb.cz/robotika dokumentu bez predchoziho upozornéni. Pro objedndvky plati konkrétni vném obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim stranam, vyuziti celkového ¢i

dohodnuté podminky. ABB AG nenese zddnou odpovédnost za pripadné ¢astecného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopirovani je bez pred-

chyby nebo nedostatek informaci v tomto dokumentu. choziho pisemného souhlasu spole¢nosti ABB AG zakdzano. Copyright©

ABB. VSechna prava vyhrazena.


http://abb.com/robotics

