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SAFETY AND INSTALLATION INSTRUCTIONS

UMC100.3
Universal Motor Controller
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1 [
en Connection de Anschluss en Safety and Commissioning Notes for Motors in Ex Areas
@®  Current path for feeding through wires up to a diameter of 11 mm ®  Strompfad zum Durchstecken von Dréhten bis 11 mm Durchmesser The UMC100 is a 1-channel device providing internal self-tests which guarantees reliable motor protection at a high level.
@  Mounting by 4 screws M4. Eyelets can be broken off for DIN rail mounting @ Befestigung mit 4 M4 Schrauben, Osen bei Hutprofil-Montage abbrechbar A suitable housing for the UMC is required when using the UMC in Ex areas.
® Output relay (relay contacts with common root contact) ® Ausgangsrelais (Relaiskontakte mit gemeinsamem Wurzelkontakt) The UMC100 must not be connected to frequency converters, softstarters or similar components in Ex applications.

Important: Screws of unused terminals have to be screwed in to achieve protection against Wichtig: Schrauben von nicht benutzten Klemmen miissen zum Beriihrungsschutz angezogen The UMC100 is approved for device group Il, category 2 zones “G” or “D” (i.e., explosive atmospheres caused by gases,

accidental contact. werden. vapors, mists, or air, or by combustible dust).

@  Connection PTC (T1,T2) @  Anschluss PTC (T1,T2) The UMC100 was developed and designed according to the standards IEC 61508 and 1SO 13849.
(®  Connection /0 module (Ca, Cb) ®  Anschluss E/A-Modul (Ca, Cb) The increased riskslin Ex areas require, amongst other things, c?reful observat_ion othe following standards:
® Connection control panel (X9) ® Anschluss Bediengerét (X9) «1EC 60079~ Iectnc_al apparatus for explosl\{e atmospheres: Eqmpn'?ent'protect!on by lnf:reased safety e’ .
: S eatian i I « IEC 60079-14: Electrical apparatus for explosive atmospheres: Electrical installations design, selection and erection
@  Connection communication interface @  Anschluss Kommunikationsinterface N n Lo L 3 .
2 system LEDs 2 5yst LED. «IEC 60079-17: Electrical apparatus for explosive atmospheres: Electrical installations inspection and maintenance
ystem-LEDs

Run: Motor running  Trip/Rdy: Trip/Ready Run: Motor lauft  Trip/Rdy: Auslésung/Bereit Safe state
©® 6 digital inputs (DIO, DI1, DI2, DI3, D4, DI5) ® 6 digitale Eingénge (DIO, DI1, DI2, DI3, DI4, DI5) Forthereverse starter control function, the safe stateis present if both relays DOO and DOl are de-energized (open). For all
@  UMC100.3DC: 24V DC, GND, supply voltage UMC100.3 DC: 24 V DC, GND, Versorgungsspannung other motor operationmodes (e.g., DOL, Star-Delta Start), the safe stateis present if only relay DOOis de-energized (open).

UMC100.3 UC: 24 V DC, GND, for supply of I/0 modules UMC100.3 UC: 24 V DC, GND, zur Versorgung der E/A-Module Safety functions
@  UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC supply voltage @  UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC Versorgungsspannung The following functions of the UMC100 are safety-relevant:

Thermal overload protection: The thermal overload protection function induces the de-energization of the relay(s) if the
device detects a thermal overload situation (calculated using the thermal model) or a phase loss.
es Conexidon fr Connexion Thermistor motor protection: This safety function brings the system to its safe state if the resistance measured at the
(@  Circuito de corriente para paso de cables de hasta 11 mm de didmetro (@  Passage traversant pour cables jusqu’a un diamétre de 11 mm _F’TCinputs (T1/T2_) exceedsthe Iimit_specified inthecorrespondingstandard. Thissafetyfunctiononlyneedstobeactivated
@  Sujecién con 4 tornillos M4. Para montaje en perfil DIN, romper las pestafias de sujecién con tornillos @  Fixation al'aide de 4 vis M4. Pour un montage sur Rail DIN, sectionner les ceillets if the motor provides a corresponding sensor.
®  Relé de salida (contactos de relé con contacto de rafz comuin) ®  Relais de sortie (contacts de relais avec contact racine commun) Configuring the safety functions

Importante: Los tornillos de bornes no utilizados deberén apretarse para lograr la proteccién contra Important : Les vis des bornes de connexion non utilisées doivent étre serrées pour assurer la A) Thermal overload protection

contactos accidentales. protection contre les contacts accidentels. The following parameters must be set for proper function of the thermal overload protection.

@  Conexién PTC (T1,T2) @  Connexion PTC (T1,T2) Nominal motor current lei, lez (parameter 29/30): Motors intended for use in Ex areas require the approval of the PTB or
® Conexién médulo E/S (Ca, Cb) ® Connexion module E/S (Ca, Cb) acomparable institution.

®  Conexién panel de control (X9) ®  Connexion unité de commande (X9) For motors igis furthermore necessary to obsgrve the heating ;?eriod te, gs.well as theratio between the tripping current
® Conexidn interfaz de comunicacién @ Connexion interface de communication a‘nd the nominal current (la/le). Th|§ |nformat|on lcan be fmlmdAm the certlﬁlcatle or on the motor type plate. The tripping
2 LEDs de sistema 2 LED systéeme time must be shorter than the heating period tg, i.e., the tripping characteristic curve for the cold motor must run below

Run: Motor en marcha  Trip/Rdy: Disparo/Listo Run: Moteur tourne  Trip/Rdy: Déclenchement/Prét thg coordinate given by la/le anq tE.l le2 rpust be set only for the pole-chan_gmg stfsrter control function.

6 das digitales (DIO, DIL, DI2, DI3, DI4, DIS ® 6 entrées numériques (DIO, DI1, DI2, DI3, DI4, DI5) Trip class (parameter 28): The tripping time must be shorter than the heating period te.
® entradas digitales (DIO, DI1, DI2, DI3, DI4, DI5) q s Ol e, IS, T BI9) Current factor (parameter 31) — for external current transformer: The transmission ratio of the used current transformer
UMC100.3 DC: 24 V DC, GND, tensién de alimentacién @  UMC100.3DC: 24V DC, GND, tension d‘alimentation must be set correctly.

UMC100.3 UC: 24 V DC, GND, para alimentacién de médulos de E/S UMC100.3 UC: 24 V DC, GND, pour I‘al.imerlta.tion des modules E/S Phase loss protection (parameter 42): The phase loss protection function is activated by default. Deactivation of this
@  UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC tensidn de alimentacién @  UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC tension d‘alimentation function is only permitted for demonstration purposes.

Resistive load must be set to “NO” (parameter 26).

Set correct number of phases (parameter 47).
it ~ Connessione sv  Anslutning B) Thermistor motor protection
@  Circuito di corrente per inserire fili di diametro fino a 11 mm @  Kabelgenomfdring for kablar upp till 11 mm diameter Toactivate the thermistor motor protection function itis necessary to change parameter 9 “PTC” to “Tripping”. Theinput is
(@  Fissaggio tramite 4 viti M4; per il montaggio su barra DIN, si possono rimuovere, rompendoli, gli @  Infastning med 4 stycken M4 skruvar; fistérat kan brytas av vid DIN-skenemontage g;e;.autol.matlcally monitored for short-circuit and wire break conditions. In case of a fault, a motor switch-off is initiated.

occhielli ®  Utgangsreld (reldkontakter med gemensam punkt) gnaling . I . . .
® Relé d‘uscita (contatti a relé con contatto comune) Viktigt: Skruvarna pa oanvanda klammor méaste dras at for att ett skydd mot berdring skall 2:”‘:)"“‘0;:;;}‘: :I?Ia{houftﬁpr;borsthre\Ta?fcaorlxttact:r ‘ts (s:gr;alltﬁe: ars Ic:egl: gzc\;(:raal;l;::csfl:g tt()) I;Odl3f8a4€|3t. St‘r?n?:nﬁ

Importante: Stringere anche le viti dei morsetti non utilizzati, per impedire un eventuale contatto uppnas Yy be pe me a the ieldbus or via u't output {signaling relay " or outpu y derault, the Tau

3 . output is configured as sum fault output. To activate the fault output, set parameter “Fault output” (27) according to the
accidentale @  Anslutning PTC (T1,T2) application’s purpose
@ Connessione PTC (T1,T2) ® Anslutning I/0-modul (Ca, Cb) D';)pother parapmegers )
®  Connessione modulo I/0 (Ca, Cb) ®  Anslutning kontrolipanelen (X9) Check back (parameter 22) is set by default to “current” and must not be changed.
®  Connessione pannello di comando (X9) @  Anslutning kommunikationsgranssnitt Automatic reset of thermal overload faults (parameter 14): Automatic reset is set by default to “off” and must not be
@  Connessione interfaccia di communicazione 2 system-LED changed. This has no effects to the configurable error acknowledgement of external errors (on the multifunctional inputs
2 LED di sistema Run: Motor till  Trip/Rdy: Utlésning/Redo or the DX1xx 1/0 module).

Run: Motore in funzione  Trip/Rdy: Intervenuto/Pronto ® 6digitalaingangar (DIO, DI1, DI2, DI3, DI4, DI5) Test position (parameters 114/115/116): The multifunctional inputs can be used to activate the test position. After commis-
® 6 entrate digitali (DIO, DI1, DI2, DI3, DI4, DI5) [©) UMC100.3 DC: 24 V DC, GND, mandverspanning sioning, the test position must not be unintentionally activated during regular operation. This is usually avoided by the design
@ UMC100.3 DC: 24 V DC, GND, tensione di alimentazione 4V DC, GND, for strémférsérjning av 1/0-moduler of the switchgear (e.g., mechanical test position).

UMC100.3 UC: 24 V DC, GND, per l‘alimentazione dei moduli 1/0 0] UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC manéverspinning Emergency start (parameter 15): “emergency start” is set by default to “off” and must not be changed. According to
@  UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC tensione di alimentazione IEC60079-14/11.3,aphaseimbalance detection function must be configured for the protection of delta-connected motors

during underload operation.

Checking the configuration
zh EE ru MogknioyeHne The correct parameter configuration can be checked as follows:
O BTHEANBE, RA%EILmm @  Kawan TpaHcdopMaTopa ToKa AnA NPOBOAOE AUAMETPOM 10 11 MM +On the LCD operating panel . )
@ B4TMUZETEE, DINSHERER AIGREFLITET @  KpenneHue 4 BuHTaMu M4. MpoyLuMHbI MOFYT 6bITb OTAOMaHbI ANS MOHTaxa Ha DIN-peiiky. . tJhsmc? a.confllgtur:'atlonft‘ool (ItJlevmte T?/pedbianager]r DIN(I!‘;" Field InftormafFlon ":,a"agTif FIM): ;he paframetders ca\fs be rgac!t;rom
@ EHMESR (SRR E—MIHEIEALR) ®  BbixoaHble pene (KOHTaKTbl pene € O6LUMM OCHOBHbIM KOHTaKTOM) bues evice via the configuration tooland then checked for correct configuration. This can be performed on site or via the

BE: REENHTHRITERET, UHBISE BHUMaHue: BYHTbI HEeVCNONb3yeMblX KNeMM JOMKHbI 6bITb 3aKPyUeHbl ANs o6ecnedeHuns .

@ EPTC (T1,72) 3aWUThI OT C/IyYatHOTO MPUKOCHOBEHMSA. Protecting the parameters against unintentional changes
® 1/OtEHR$E N (Ca, Cb) @ MopknioyeHne Tepmogatuvka PTC (T1,T2) Once the parameter configuration is completed, it is necessary to enable the parameter locking function to avoid the
® FEEHIEIR (X9) ® MoaknioueHre Moayns B/B (Ca, Cb) unintentional changing of parameters. The state of the parameter locking function is indicated by the padlock symbol
@ EEAEn ®  Pasbem naHenu ynpasneHus (X9) on the LCD operating panel.
2N RGLEDIETAT @  CoepnnuTens HTepdeiica cansn Maintenance and repair

Run: BiXIE1T  Trip/Rdy: B0/ #isk 2 cucteMHbix CUL The devices do not require any maintenance. Repair work may only be performed by the manufacturer.
©® 6 TEFEEA (DO, DI1, DI2, DI3, DI4, DIS) Run: [lguratens pa6otaet  Trip/Rdy: Pacuennerue/ Fotos Tests
®  UMC100.3DC: 24 V DC, GND, & " ® 6 umdposbix exopnos (DIO, DIL, DI2, DI3, DI4, DIS) The device automatically performs periodic self-tests. Therefore, no retesting has to be performed by the user if the motor is

UMC100.3 UC: 24 V DC, GND, A FI/ORtR{tER UMC100.3 DC: 24 B nocT. 7., GND (3eM71s1), HanpshkeHne NuTaHns . switched at least once a year. Otherwise, a test start of the motor must be performed to test the correct function of the relays.
@  UMC100.3 UC: 110-240 V AC/DC f#F8 UMC100.3 UC: 24 B nocrT. T., GND (3emns), Ans nuTaHus Bx./Bbix. Mogynei

@  UMC100.3 UC: 110-240 B nepem. T./NOCT. T. HANPsXeH1e NuTaHns Characteristic values according to IEC 61508 and I1SO 13849 - See UMC100 handbook.



de Sicherheits- und Inbetriebnahmehinweise fiir Motoren im Ex-Bereich

Das UMC100 stellt ein 1-kanaliges Gerdt dar, welches {iber Selbsttests verfligt, um sicheren
Motorschutz auf einem hohen Niveau zu gewéhrleisten. Das UMC selbst darf nicht ohne ein
entsprechendes Gehduse im Ex-Bereich eingesetzt werden.
Das UMC100 darf nicht zusammen mit Frequenzumrichtern, Sanftanlassern und dhnlichen
Komponenten in Ex-Umfeldern verwendet werden.
Das UMC100 ist zugelassen unter der Gerategruppe Il, Kategorie 2 im Bereich ,G*“ oder
,D“ (Bereiche, in denen explosionsfahige Gas-, Dampf-, Nebel- und Luft-Gemische oder
brennbarer Staub vorhanden sind).
Das UMC100 wurde gemaB den Normen IEC 61508 und 1SO 13849 entwickelt.
Dieerhdhte GefahrimEx-BereichverlangtdiesorgféltigeBeachtungu.a.folgender Normen:
« IEC 60079-7: Elektrische Betriebsmittel flir explosionsgefahrdete Bereiche: Gerdteschutz
durch erhdhte Sicherheit ,e“
« IEC 60079-14: Elektrische Betriebsmittel fiir explosionsgefahrdete Bereiche: Projektie-
rung, Auswahl und Errichtung
« IEC 60079-17: Elektrische Betriebsmittel fiir explosionsgefahrdete Bereiche: Priifung und
Instandhaltung

Sicherer Zustand

Bei der Steuerfunktion Wendestarter ist der sichere Zustand gegeben, wenn die Relais
DOOund DO1stromlos (offen) sind. Beiallen anderen Motorbetriebsarten (z. B. DOL, Stern-
Dreieck-Start) ist der sichere Zustand gegeben, wenn das Relais DOO stromlos (offen) ist.

Sicherheitsfunktionen

Folgende Funktionen des UMC100 sind sicherheitsrelevante Funktionen:
ThermischerUberlastschutz:DerthermischeUberlastschutzsorgtdaﬁ]r,dassdas/dieRelais
gedffnetwird/werden,wenndieaufgrunddesthermischenModellsberechnetethermische
Uberlast festgestellt ist, oder wenn ein Phasenausfall erkannt wird.
Thermistor-Motorschutz: Diese Sicherheitsfunktion bringt das System in den sicheren
Zustand, wenn der an den PTC-Eingdngen (T1/T2) gemessene Widerstandswert denin der
entsprechenden Norm spezifizierten Grenzwert liberschreitet. Diese Sicherheitsfunktion
muss nur aktiviert werden, wenn ein Motor mit entsprechendem Fihler verwendet wird.

Parametrieren der Sicherheitsfunktionen

A) Thermischer Uberlastschutz

Nachfolgende Parameter miissen fiir die korrekte Funktion des thermischen Uberlast-
schutzes eingestellt werden.

Nennstrom des Motors le1, lez (Parameter 29/30): Motoren, die zum Gebrauch im Ex-Bereich
bestimmtsind, bendtigeneine Zulassungvonder PTBodereinervergleichbareninstitution.
Bei Motoren ist des Weiteren auf das Verhéaltnis von Auslésestrom zu Nennstrom (la/le)
sowie auf die Erwdrmungszeit te zu achten. Beides ist im Zertifikat bzw. auf dem Motor-
typenschild angegeben. Die Ausldsezeit muss kiirzer als die Erwdrmungszeit te sein, d. h.,
die Ausldésekennlinie muss im kalten Zustand unterhalb des Koordinatenpunktes la/le und
te verlaufen. le2 muss nur bei der Steuerfunktion Polumschalt-Starter eingestellt werden.
Ausléseklasse/Tripklasse (Parameter 28): Die Ausldsezeit muss kirzer als die Erwar-
mungszeit te sein.

Stromfaktor (Parameter 31) — beim externen Stromwandler: Das Ubertragungsverhiltnis
des eingesetzten Stromwandlers muss korrekt eingestellt sein.

Phasenausfallschutz (Parameter 42): Der Phasenausfallschutzistim Auslieferungszustand
aktiviert und darf nur zu Demonstrationszwecken abgeschaltet werden.

Ohmsche Last muss auf ,NO“ gesetzt sein (Parameter 26

Korrekte Phasenanzahl einstellen (Parameter 47)

B) Thermistor-Motorschutz
DerParameter9,PTC“mussauf,Auslésung“umgestelltwerden,umden Thermistor-Motor-
schutz zu aktivieren. Der Eingang wird dann automatisch auf Kurzschluss und Kabelbruch
Uberwacht. Im Falle eines Fehlers wird eine Motorabschaltung ausgeldst.

C) Melden

GemaB 1SO 13849 wird das Versagen des Relaisausgangs oder des Hauptschiitzes als
Checkbackfehler gemeldet. Die Meldung kann Giber den Feldbus oder einen Fehlerausgang
(Melderelais oder24-V-Transistorausgang) erfolgen.Der FehlerausgangiststandardmaBig
als Summenfehlerausgang konfiguriert. Um den Fehlerausgang zu aktivieren, stellen Sie
den Parameter ,Fehlerausgang“ (27) entsprechend Applikation ein.

D) Andere Parameter

Riickmeldung / Check-back (Parameter 22): ist im Auslieferungszustand auf ,Strom‘ einge-
stellt und darf nicht umgestellt werden.

Automatisches Fehlerriicksetzen von thermischen Uberlastfehlern (Parameter 14):
Automatischer Reset ist im Auslieferungszustand ,Aus‘ und darf nicht umgestellt werden.
Die konfigurierbare automatische Fehlerquittierung von externen Fehlern (an den Multi-
funktionseingdngen oder am DX1xx E/A-Modul) ist davon nicht betroffen.

Teststellung (Parameter 114/115/116): Die Multifunktionseingdnge kénnen zur Aktivierung
derTeststellungverwendetwerden.NachInbetriebnahmedarfdie Teststellungimreguldren
Betrieb nicht unbeabsichtigt aktiviert werden. Dies wird liblicherweise lber konstruktive
MaBnahmen der Schaltanlage verhindert (z. B. mechanische Teststellung).

Notstart (Parameter15): Notstartistim Auslieferungszustand,Aus‘und darf nicht aktiviert
werden. GemaB IEC 60079-14/11.3 ist zum Schutz von Motoren in Dreieckschaltung im
Unterlastbetrieb eine Schieflasterkennung vorzusehen.

Uberpriifen der Konfiguration

Die korrekte Parameter-Konfiguration kann wie folgt GUberprift werden:

« Auf dem LCD-Bedienpanel

« Mit einem Konfigurationstool (Device Type Manager DTM oder Field Information Manager
FIM): die Parameter kénnen vom Gerat tiber das Konfigurationstool gelesen und dann
auf die richtige Konfiguration tiberpriift werden. Dies kann vor Ort oder Uber den Bus
durchgefihrt werden.

Parameter gegen unbeabsichtigtes Andern schiitzen

Nach Abschluss der Parametrierung muss die Parametersperre aktiviert werden, um ein
unbeabsichtigtes Andern der Parameter zu verhindern. Die aktive Parametersperre ist
durch das Schloss-Symbol auf dem LCD-Bedienpanel erkennbar.

Wartung und Reparatur
Die Gerate sind wartungsfrei. Reparaturen am Gerat diirfen nur vom Hersteller durchge-
fiihrt werden.

Tests

Das Gerét fiihrt zyklische Selbsttests durch, sodass keine Wiederholungstests vom An-
wender durchzufiihren sind, wenn der Motor mindestens ein Mal im Jahr geschaltet wird.
Ist dies nicht der Fall, muss der Motor testweise gestartet werden, um die Funktion der
Relais zu tberprifen.

Charakteristische Werte nach IEC 61508 und I1SO 13849 - Siehe UMC100 Handbuch.

pl Uwagi dotyczace bezpieczeristwa oraz uruchamiania silnikéw w
miejscach zagrozenia wybuchowego

UMC100 to jednokanatowe urzadzenie z wbudowanymi funkcjami autodiagnostyki,

gwarantujace niezawodng ochrone silnika na wysokim poziomie. Jezeli urzadzenie UMC

jest wykorzystywane w miejscach zagrozonych wybuchem, konieczne jest zastosowanie

specjalnej obudowy.

Sterownik UMC100 nie moze by¢ podtaczany do przetwornic czestotliwo$ci, softstartéw

lub podobnych urzadzer w strefach zagrozonych wybuchem.

Urzadzenie UMC 100 posiada aprobate dla grupy urzadzen 1, kategoria 2, strefy ,C” lub ,D”

(tj.atmosferawybuchowawywotanaprzezgazy, opary, mgtelub wszystkiete czynniki, badz

tez przez pyty o wtasciwosciach palnych).

Urzadzenie UMC100 zostato opracowane i zaprojektowane zgodnie z normami IEC 61508

1150 13849.

Podwyzszony poziom ryzyka w miejscach zagrozonych wybuchem wymaga miedzy innymi

uwaznego przestrzegania nastepujgcych norm:

«IEC 60079-7: Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferach wybuchowych:
Zabezpieczenie urzadzen za pomoca budowy wzmocnionej ,e”.

« IEC 60079-14: Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferach wybuchowych:
Projektowanie, dobdr i montaz instalacji elektrycznych.

«IEC 60079-17: Sprzet elektryczny przeznaczony do uzytku w atmosferach wybuchowych:
Kontrola i konserwacja instalacji elektrycznych.

Stan bezpieczny

W uktadzie pracy gdzie stosowany jest uktad nawrotny stan bezpieczny wystepuje, gdy
przekazniki DOO i DO1 sg wytaczone spod napigcia (otwarte). We wszystkich pozostatych
trybach pracy silnika (np. DOL, rozruch gwiazda-trdjkat) stan bezpieczny wystepuje, gdy
przekaznik DOO jest wytgczony spod napiecia (otwarty).

Funkcje zabezpieczeniowe

Nastepujace funkcje urzadzenia UMC100 s3 istotne ze wzgleddw bezpieczeristwa:
Zabezpieczenie przed przecigzeniem termicznym: Funkcja zabezpieczenia przed przeciaze-
niem termicznym powoduje wytaczenie przekaznika lub przekaznikéw spod napiecia, gdy
urzadzenie wykryje sytuacje przecigzenia termicznego (obliczanego przy wykorzystaniu
modelu termicznego) lub utrate fazy.

Ochronatermistorowasilnika: Tafunkcjabezpieczeristwawprowadzauktad wstanbezpiecz-
ny, jesli poziom rezystancji mierzony na wejsciach PTC (T1/T2) przekroczy limit okreslony
we wtasciwej normie. Ta funkcja bezpieczeristwa wymaga aby zabezpieczane urzadzenie
wyposazone byto w odpowiednie czujniki.

Konfiguracja funkcji zabezpieczeniowych

A) bezpi ie przed przecigzeniem termicznym

Aby ochrona przed przecigzeniem termicznym dziatata prawidtowo, nalezy ustawié naste-
pujace parametry.

Pradznamionowysilniale1,le2 (parametr29/30): Silnikiprzeznaczonedouzytkuwmiejscach
zagrozeniawybuchemmuszabyc¢dopuszczonedoeksploatacjiprzezPTBlubinnganalogiczng
instytucje. W przypadku silnikéw konieczne jest takze zapewnienie prawidtowej wartosci
wspdtczynnika pradu samoczynnego wytaczenia do pradu znamionowego (la/le), a takze
czasu nagrzewania te. Dane te znajduja sie w certyfikacie lub na tabliczce znamionowej
silnika. Czas do samoczynnego wytaczenia musi by¢ krétszy niz czas nagrzewania tg, tj.
krzywa charakterystyki parametréw samoczynnego wytaczenia dla silnika zimnego musi
przebiegacponizejwspétrzednejwyznaczonejprzezla/leorazte.leznalezynastawi¢ wytacznie
dla funkcji sterowania silnikiem dwubiegunowym (uktad Dahlandera).
Klasyfikacjapodwzgledemsamoczynnegowytaczenia(parametr28): Czasdosamoczynnego
wytaczenia musi by¢ krétszy niz czas nagrzewania te (zob. ponizszy przyktad).
Wspotczynnik pradowy (parametr 31) — dotyczy zewnetrznego przektadnika pradowego:
Nalezy prawidtowo ustawié przektadnie wykorzystywanego przektadnika.
Zabezpieczenie przed utratg fazy (parametr 42): Funkcja ochrony przed utratg fazy jest
aktywowana fabrycznie. Wytgczenie tej funkcji jest dopuszczalne tylko do celéw demons-
tracyjnych.

Obciazenie rezystancyjne nalezy ustawi¢ na ,NO” (NIE) (parametr 26).

Ustawic¢ prawidtowa liczbe faz (parametr 47).

B) Ochrona termistorowa silnika

Aby uatywnic¢ funkcje termistorowej ochrony silnika, nalezy zmieni¢ warto$¢ parametru
9 ,PTC“ na ,Tripping”. Wejécie bedzie wdwczas automatycznie monitorowane pod katem
zwarcia i rozwarcia przewodoéw. W razie awarii nastepuje wytaczenie silnika.

C) Sygnalizacja

Nieprawidtowe dziatanie wyjscia przekaznika lub stycznika gtéwnego jest sygnalizowane
jako btad potwierdzenia pracy (check back) wedtug ISO 13849. Sygnalizacja moze odbywac
sie poprzez magistrale Filedbus lub wyjscie btedu (przekaznik sygnalizacyjny lub wyjscie
tranzystora 24 V. Aby aktywowac wys$wietlanie bteddw, nalezy ustawi¢ parametr ,Wyjscie
btedu” (27) zgodnie z przeznaczeniem aplikacji.

D) Inne parametry

Potwierdzenie (parametr 22): jest fabrycznie ustawiony jako realizowane przy uzyciu
kryterium ,prad” i nie wolno tego ustawienia zmienia¢. Automatyczne zerowanie awarii w
postaci przecigzenia termicznego.

Auto-reset (parametr 14): jest fabrycznie ustawiony jako ,,of f” i nie wolno tego ustawienia
zmieniaé. Nie ma to wptywu na potwierdzanie btedéw zewnetrznych, ktére mozna konfi-
gurowac (na wejsciach wielofunkcyjnych lub w module we/wy DX1xx).

Pozycjatestowa (parametry114/115/116): Wejéciawielofunkcyjnemogastuzyédozataczenia
pozycji testowej. Po uruchomieniu urzagdzenia pozycja testowa nie powinna by¢ zatgczana
przypadkowo podczas normalnej pracy. Zapobiega sie temu zwykle poprzez zastosowane
rozwigzania konstrukcyjne aparatury rozdzielczej (np. mechaniczna pozycja testowa).
Start awaryjny (parametr 15): jest fabrycznie ustawiony jako ,,off” i nie wolno tego ustawi-
enia zmienia¢. Zgodnie znorma IEC 60079-14 / 1.3, konieczne jest skonfigurowanie funkcji
wykrywania asymetrii faz do ochrony silnikéw potaczonych w tréjkat podczas pracy w
stanie niedocigzenia.

Sprawdzanie konfiguracji

Prawidtowo$¢ konfiguracji parametréw mozna sprawdzi¢ w nastepujacy sposdb:

« Na panelu sterowniczym LCD

« Korzystajac z narzedzia konfiguracyjnego (Device Type Manager DTM lub Field Information
Manager FIM): Parametry mozna odczytaé z urzadzenia za pomoca narzedzia konfiguracy-
jnego, a nastepnie sprawdzi¢ poprawnosc¢ konfiguracji. Mozna to zrobi¢ lokalnie lub po
magistrali komunikacyjnej.

Zabezpieczenie parametréw przed przypadkowa zmiang

Po zakoriczeniu konfigurowania parametréw nalezy wtaczy¢ funkcje blokowania parame-
tréw, by unikngé przypadkowej zmiany parametréw. Stan funkcji blokady parametréw jest
uwidoczniony w postaci symbolu ktédki na wyswietlaczu LCD.

Konserwacja i naprawa
Urzadzeniasabezobstugowe.Naprawymogabyéwykonywanewytacznieprzezproducenta.
Préby

Urzadzenie automatycznie wykonuje okresowe autotesty. Uzytkownik nie musi wigc pr-
zeprowadza¢ zadnych dodatkowych testdw, jesli silnik jest wiaczany przynajmniej raz w
roku. Jesli warunek ten nie jest spetniony, nalezy wykonac prébne wtaczenie silnika w celu
sprawdzenia prawidtowego dziatania przekaznikéw.

Wartosci charakterystyczne zgodne z IEC 61508 i ISO 13849 - Zob. podrecznik UMC100.
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es Notas de seguridad y de puesta en marcha para motores en zonas Ex

EIUMC100 es un dispositivo de 1 canal, el cual proporciona autoverificaciones internas que

garantizan una proteccién del motor fiable y a un alto nivel. Se requerird una envolvente

adecuada para el UMC en caso de una aplicacién en zonas Ex.

EIUMC100 no debe conectarse a convertidores de frecuencia, arrancadores progresivos o

componentes similares en aplicaciones Ex.

EIUMC100 esté autorizado para el grupo de dispositivos Il, zonas “G” o “D” de la categoria

2 (p. ej. atmdsferas explosivas causadas por gases, vapores, neblinas o aire, o por polvo

inflamable).

EIUMC100fuedesarrolladoydisefiadoenconformidadconlasnormasIEC61508e1S013849.

Los mayores riesgos en zonas Ex exigen, entre otras cosas, la observaciéon minuciosa de las

siguientes normas:

« IEC 60079-7: Equipos eléctricos para atmdsferas explosivas

« IEC 60079-14: Material eléctrico para atmdsferas explosivas: disefio, seleccién y montaje de
instalaciones eléctricas.

« IEC 60079-17: Material eléctrico para atmdsferas explosivas: inspeccién y mantenimiento de
instalaciones eléctricas.

Estado seguro

Para la funcién de arrancador inversor, el estado seguro estara presente silos relés DOOy
DO1 estan desactivados (abiertos). Para todos los demas modos de operacién del motor
(p. ej. DOL, arranque estrella-tridngulo), el estado seguro estara presente si el relé DOO
esta desactivado (abierto).

Funciones de seguridad

Las siguientes funciones del UMC100 son relevantes para la seguridad:

Proteccién de sobrecarga térmica: La funcién de proteccién de sobrecarga térmicainduce
la desactivacién del (de los) relé(s) si el dispositivo detecta una situacién de sobrecarga
térmica (calculada usando el modelo térmico) o una pérdida de fase.

Proteccién del motor con termistor: Esta funcién de seguridad conmutael sistemaal estado
seguro si la resistencia medida en las entradas PTC (T1/T2) sobrepasa el limite especificado
enlanorma correspondiente. Esta funcién de seguridad inicamente tendra que ser activada si
el motor proporciona el sensor correspondiente.

Configuracién de las funciones de seguridad

A) Proteccién de sobrecarga térmica

Los siguientes pardmetros deberan ser ajustados para un funcionamiento apropiado de la
proteccién de sobrecarga térmica.

Corriente nominal del motor lei, le2 (pardmetro 29/30): Los motores provistos paraelusoen
zonas Exrequierenlaaprobaciéndel PTB (Instituto Federal de Fisicay Metrologia en Alemania)
o algun instituto equivalente. Ademas, para motores es necesario observar la relacién entre
la corriente de activacién y la corriente nominal (la/le) y el periodo de calentamiento te. Esta
informacidénseencuentraenelcertificadooenlaplacadecaracteristicasdelmotor.Eltiempode
activaciéndeberdsermdscortoqueelperiododecalentamientotg, p.e€j.,lacurvacaracteristica
deactivacién parael motor frio deberd encontrarse debajo delacoordenadadadapor la/ley te.
le2tinicamentedeberaserajustadaparalafunciéndecontroldearrancadorde cambiode polos.
Clase de disparo (parametro 28): El tiempo de activacién deberd ser mas corto que el periodo
de calentamiento te.

Factor de corriente (pardmetro 31), para transformador de corriente externo: La relacién de
transmisién del transformador de corriente usado debera ser seleccionada correctamente.
Proteccién de pérdida de fase (pardmetro 42): La funcién de proteccién de pérdida de fase
ha sido activada en la fabrica. La desactivacién de la funcién Unicamente estd permitida
para fines de demostracion.

La carga resistiva debe establecerse en “NO” (parametro 26).

Defina el nimero de fases correcto (pardmetro 47).

B) Proteccién del motor con termistor

Para activar la proteccién del motor con termistor sera necesario cambiar el pardmetro
9 “PTC” a “Tripping” (activacién). La entrada serd supervisada automaticamente con
respecto a cortocircuitos y roturas de conductores. En caso de algun fallo, se iniciara un
apagado del motor.

C) Senalizacién

El mal funcionamiento de la salida de relé o del contactor principal sera sefalizado como
fallo que debera ser confirmado en conformidad con ISO 13849. La sefializacién podra ser
realizada a través del bus de campo o una salida de error (relé de sefalizacién o salida de
transistor de 24 V). Para activar la salida de fallo, defina el parametro “Salida de fallo” (27)
de acuerdo con el fin de la aplicacién.

D) Otros parametros
Confirmacién(pardmetro22):estdajustadadesdefabricaen“corriente“ynosedebecambiar.
Restablecimientoautomaticodefallosdesobrecargatérmica(pardmetro14):estaajustado
desde fabrica en “restablecimiento automético” y no se debe cambiar. Esto no afectard
la confirmacién configurable de errores externos (en las entradas multifuncionales o el
médulo de E/S DX1xx).

Posicién de prueba (pardmetros 114/115/116): Las entradas multifuncionales pueden
ser usadas para activar la posicién de prueba. Después de |la puesta en marcha, la posicién
depruebanodeberdseractivadainvoluntariamente durante el funcionamiento regular. Por
lo general, este hecho se previene por medio del disefio del dispositivo de conmutacién
(P- €j. una posicién de prueba mecénica).

Arranque de emergencia (pardmetro 15): estd ajustado desde fabrica en “arranque de
emergencia“y no se debe cambiar. Segun la IEC 60079-14/11,3, una funcién de deteccién
de un desequilibrio de fases deberd ser configurada para la proteccién de los motores
conectados en tridngulo durante el funcionamiento de carga baja.

Comprobacién de la configuracién

Laconfiguraciéncorrectadelos pardmetros puedesercomprobadadelamanerasiguiente:

« En el panel LCD de mando

« Usando una herramienta de configuracién (Device Type Manager DTM o Field Information
Manager FIM): Los parametros pueden ser leidos del dispositivo a través de la herramienta
de configuracién y, a continuacién, controlados con respecto a la configuracién correcta. Lo
mismo podra ser realizado in situ o a través del bus.

Proteccion de los parametros contra cambios involuntarios
Unavezquesehayaterminadolaconfiguraciéndelospardmetros,serdnecesariohabilitarla
funciéndebloqueo de pardmetros para prevenir un cambioinvoluntario de los pardmetros.
Elestado delafuncién de bloqueo de pardmetros serd indicado por el simbolo de candado
en el panel LCD de mando.

Mantenimiento y reparacién
Los dispositivos no requieren ningun tipo de servicio postventa. Cualquier trabajo de
reparacién Unicamente debera ser realizado por el fabricante.

Pruebas
Eldispositivoautomaticamenterealizardautoverificaciones periddicas. Porlotanto, elusuario
no tendra que realizar ningln tipo de comprobacién si el motor se enciende al menos una
vez al afio. De lo contrario, un arranque de prueba del motor deberd ser llevado a cabo para
verificar el funcionamiento correcto de los relés.

Valores caracteristicos segiin IEC 61508 e ISO 13849 - Véase el manual del UMC100

sv Noteringar om sikerhet och idrifttagning av motorer i Ex-omraden

UMC100 ar en enkanalsenhet som gorinterna sjalvtester som garanterar tillforlitligt motors-

kydd paenhdgniva. Det krévs ett ldmpligt hélje pA UMC om den ska anvéndas i Ex-omraden

Utmatningssidan pa UMC100 far inte anslutas till frekvensomriktare, mjukstartare eller

liknande komponenter i Ex-applikationer.

UMC1004&rgodkandférenhetsgruppll, kategori2zonerna”G”eller”D” (dvs.explosivaatmosfarer

som orsakats av gaser, angor, dimmor eller luft, eller av antdndbart damm).

UMC100 har utvecklats och designats i enlighet med standarderna IEC 61508 och I1SO 13849.

De 6kade riskerna i Ex-omraden kréaver, bland annat, att féljande standarder féljs:

- |[EC 60079-7: Elektrisk utrustning fér omraden med explosiv gasatmosfar: Utférande med
hojd sékerhet "e”.

- |[EC 60079-14: Elektrisk utrustning fér omraden med explosiv gasatmosfar: Konstruktion,
val och utférande av elinstallationer.

- |[EC 60079-17: Elektrisk utrustning fér omraden med explosiv gasatmosfar: Kontroll och
underhall av elinstallationer.

Sékert tillstand
Férdenomvandastartkontrollfunktionen ar det sakratillstandet aktiveratomrelaDO0 och
DO1 &r stromldsa (6ppna). For allaandra motordriftslagen (t.ex. DOL, Star-Delta Start), ar
sakert tillstand aktivt om reld DOO &r strémlést (6ppet).

Sakerhetsfunktioner

Féljande funktioner pa UMC100 ar sdkerhetsrelevanta:

Termisktdverbelastningsskydd: Dettermiskadverbelastningsskyddets funktionféranleder
attreldet/reldernablirstromlésaomenhetenkanneraventermisk dverbelastningssituation
(berdknad med hjélp av den termiska modellen) eller en fasbortfall.
Termistor-motorskydd: Denna sédkerhetsfunktion férsatter systemet i sakert tillstand om
motstandet som méts upp vid PTC-ingangarna (T1/T2) éverskrider grdansen som anges i
motsvarande standard. Denna sékerhetsfunktion behéver endast aktiveras om motorn
har en sadan sensor.

Konfigurera sdkerhetsfunktionerna

A) Termiskt dverbelastningsskydd

Féljande parametrar maste stéllas in fér korrekt funktion hos det termiska &éverbelast-
ningssky ddet.

Nominell motorstrém le1, le2 (parameter 29/30): Motorer som ar avsedda att an-
vandas i Ex-omraden maste vara godkdnda av PTB eller en jamfdrbar institution.
Fér motorer ar det dessutom nddvandigt att observera férhallandet mellan utlds-
ningsstrommen och den nominella strémmen (la/le) och uppvarmningsperioden te.
Denna information finns i certifikatet eller pa motortypskylten. Utldsningstiden maste
vara kortare &n uppvarmningsperioden tg, dvs. utlésningskarakteristiken for den kalla
motorn maste kéra under koordinaterna som ges av la/le och te. lez far endast stéllas in fér
den polvaxlande startkontrollfunktionen.

Utldsningsklass (parameter 28): Utldsningstiden maste vara kortare &n uppvarmningspe-
rioden te.

Strémfaktor (parameter 31) — for extern stromtransformator: Omséttningstalet for den
anvanda strdmtransformatorn maste stéllas in pa ratt satt.

Skydd mot fasbortfall (parameter 42): Funktionen fasbortfallsskydd ar aktiverad pa fabrik.
Avaktivering av den har funktionen &r endast tillaten i demonstrationssyfte.

Den resistiva belastningen maste vara instélld pa "NO” (parameter 26).

Stéllin korrekt fasantal (parameter 47).

B) Termistor-motorskydd

Foér att aktivera termistor-motorskyddsfunktionen maste parameter 9 dndras fran "PTC”
till "Tripping” (utldsning). Ingangen 6vervakas sedan automatiskt fér kortslutning och
kabelbrott. Vid ett fel initieras avstangning av motorn.

C) Signalering

Felfunktionhosreldutgangeneller huvudkontaktornsignaleras somettfel som skakontrol-
lerasenligt1SO13849. Signaleringkanutférasviafaltbussenellerenfelutgang(signaleringsrela
eller 24 V transistorutgang). Fér att aktivera felutgangen, stall in parametern "Fault output
(27)” enligt applikationens &ndamal.

D) Andra parametrar

Check back (kontrollera, parameter 22): &r instélld pa "current” (strém) fran fabrik och far
inte &ndras. Automatisk aterstallning av termiska éverbelastningsfel.

Automatic reset (automatisk aterstélining, parameter 14: stalls in pa "off” pa fabrik och
far inte andras. Detta paverkar inte den konfigurerbara felkvittensen pa externa fel (pa
flerfunktionsingangar eller DX1xx |/O-modulen).

Test position (testposition, parametrarna 114/115/116): Flerfunktionsingdngarna kan an-
vandas for att aktivera testpositionen. Efter idrifttagning far inte testpositionen aktiveras
utan avsikt under normal drift. Detta undviks vanligtvis genom stéllverkets design (t.ex.
mekanisk testposition).

Emergency start (nédstart, parameter 15): stalls in pa "off” pa fabrik och far inte dndras. |
enlighetmedIEC60079-14/11.3mastefunktionenfdrdetekteringavfasobalanskonfigureras
for att skydda deltaanslutna motorer vid underbelastningsdrift.

Kontrollera konfigurationen

Korrekt parameterkonfiguration kan kontrolleras pa féljande satt:

< Pa LCD-panelen

«Med en konfigurator (Device Type Manager DTM eller Field Information Manager FIM):
Parametrarna kan lasas fran enheten via konfiguratorn och sedan kontrolleras foér korrekt
konfiguration. Detta kan utféras pa plats eller via bussen.

Skydda parametrarna mot oavsiktliga férandringar

Nar konfigurationen av parametrarna har slutforts ar det nédvandigt att aktivera parame-
terlasfunktionenférattférhindraoavsiktligdndringavparametrarna.Statusenférparame-
terlasfunktionen indikeras av hangldssymbolen pa LCD-panelen.

Underhall och reparation
Enheterna kréver inte nagot underhall. Reparationer far endast utféras av tillverkaren.

Tester

Enheten utfér automatiskt periodiska sjalvtester. Darfér behdver inte nagra tester géras
om av anvdndaren om motorn stdngs av minst en gang per ar. Annars maste ett starttest
av motorn utféras for att kontrollera att relderna fungerar korrekt.

Karakteristikvarden i enlighet med IEC 61508 och ISO 13849 - Se handboken till UMC100.

Further information:

fr Notes de sécurité et de mise en service des moteurs dans les zones Ex

L‘'UMC100 est un appareil monocanal effectuant des test internes automatiques qui

garantissent une protection fiable des moteurs. Lorsqu‘il est utilisé dans des zones EXx,

le module UMC doit étre placé dans un boitier adapté. Le c6té sortie de L'UMC100 ne doit

pas étreraccordé aux convertisseurs de fréquence, démarreurs ou composants similaires

dans les utilisations Ex.

L'UMC100 est approuvé pour le groupe d‘appareils Il, catégorie 2, zones “G” ou “D” (c.-a-d.

atmosphéres explosives entrainées par des gaz, des vapeurs, des brumes, |‘air ou par des

poussiéres combustibles).

L'UMC100 a été développé et congu selon les normes CEI 61508 et ISO 13849.

En raison des risques accrus dans les zones Ex, il est impératif de respecter, entre autres,

les normes suivantes:

- I[EC 60079-7 : dispositif électrique pour atmosphéres explosives : matériel de protection
par sécurité renforcée “e”.

«I[EC 60079-14 : dispositif électrique pour atmosphéres explosives : conception, sélection et
montage d'installations électriques.

«|[EC 60079-17 : dispositif électrique pour atmosphéres explosives : inspection et main-
tenance des installations électriques.

Etat sécurisé

Pour la fonction de contréle de démarreur inverseur, I'état sécurisé est effectif siles relais
DOO et DO1 sont au repos (ouverts). Pour tous les autres modes de fonctionnement de
moteurs (par ex. démarrage direct, démarrage étoile-triangle), I'‘état sécurisé est effectif
sile relais DOO est au repos (ouvert).

Fonctions de sécurité

Les fonctions suivantes de 'UMC100 sont pertinentes pour la sécurité:

Protection contre les surcharges thermiques inclut la mise au repos du/des relais si I‘ap-
pareil détecte une situation de surcharge (calculée a I‘aide du modéle thermique) ou une
perte de phase.

Protection moteur thermistance: cette fonction de sécurité met le systéme dans un état
sécurisé si la résistance mesurée aux entrées PTC (T1/T2) dépasse la limite spécifiée
dans la norme correspondante. Cette fonction ne doit étre activée que sile moteur est
équipé d‘un capteur correspondant.

Configuration des fonctions de sécurité

A) Protection contre les surcharges thermiques

Vous devez configurer les paramétres suivants pour assurer le bon fonctionnement de
la fonction de protection contre les surcharges thermiques.

Courant nominal du moteur lei, le2 (parametres 29/30): les moteurs destinés a étre uti-
lisés dans des zones Ex requiérent |‘autorisation du PTB (Institut fédéral de métrologie)
ou d‘uneinstitution comparable.

Pour les moteurs, il est en outre nécessaire de respecter le rapport entre le courant de
déclenchementetlecourantnominal(la/le)etletempsdechauffagetE.Voustrouverezces
informations surlecertificatousurlaplaqued‘identificationdes moteurs. Letempsdedé-
clenchementdoitétreinférieurautempsdechauffetE,c.-a-d.quelacourbecaractéristique
de déclenchement du moteur froid doit se trouver en dessous des coordonnées données
parla/le et tE. le2 doit étre défini uniquement pour la fonction de contréle du démarreur
par changement du nombre de péles.

Classe de déclenchement (paramétre 28): le temps de déclenchement doit &tre inférieur
au temps de chauffage te.

Facteur de courant (paramétre 31) — pour transformateur de courant externe : le rapport
de transmission du transformateur de courant utilisé doit &tre configuré correctement.
Protection contre les pertes de phase (paramétre 42) est activée sur |‘appareil qui vous
est livré. La désactivation de cette fonction est uniquement autorisée a des fins de
démonstration.

La charge ohmique doit étre réglée sur “NO” (parameétre 26).

Régler le bon nombre de phases (parameétre 47).

B) Protection moteur par thermistance

Pour activer cette fonction, vous devez modifier le paramétre 9 “PTC” sur “Déclenche-
ment”. L'entrée est alors automatiquement surveillée afin de détecter les conditions de
court-circuit et de rupture de fil. En cas d‘erreur, le moteur est arrété.

C) Signalisation

Tout dysfonctionnement de la sortie de relais ou du contacteur principal est signalé en
tant qu‘erreur de check back selon ISO 13849. La signalisation peut se faire via le bus de
terrain ou une sortie d‘erreur (relais de signalisation ou sortie de transistor 24 V). Pour
activer la sortie de défaut, régler le paramétre “Sortie de défaut” (27) en fonction de
I'objectif d‘utilisation.

D) Autres paramétres
Check back (paramétre 22): est défini sur “Courant” sur |‘appareil qui vous est livré et ne
doit pas étre modifié.
Réinitialisation automatique des erreurs dues & une surcharge thermique.
paramétre 14): “Réinitialisation automatique” est défini sur “Arrét” sur I'appareil qui vous
est livré et ne doit pas étre modifié. Cela n‘a pas d‘effets sur I‘acquittement configurable
des erreurs externes (sur les entrées multifonctionnelles ou le module E/S DX1xx).
Positiontest (paramétres114/115/116):vous pouvezutiliserles entrées multifonctionnelles
pour activer la position test. Aprés la mise en service, la position test ne doit pas étre
activée de maniére non intentionnelle pendant le fonctionnement normal de I‘appareil.
La conception de I‘appareil de commutation empéche normalement que cela se produise
(par ex. position test mécanique).
Démarrage d'urgence (parameétre 15): est défini sur “Arrét” sur I'appareil qui vous est livré
et ne doit pas étre modifié. Selon CEI 60079-14/11.3, une fonction de détection des
déséquilibres de phases doit étre configurée pour la protection des moteurs en triangle
pendant une opération de sous-charge.

Contréle de la configuration

Vous pouvez contrdler si les parameétres ont été configurés correctement de la maniére

suivante:

« En utilisant le panneau de commande LCD

« En utilisant un outil de configuration (Device Type Manager DTM ou Field Information
Manager FIM): l'outil de configuration permet de lire les paramétres de I'appareil et de
vérifier que la configuration est correcte. Vous pouvez réaliser cette opération sur place ou
via le bus de terrain.

Protection des paramétres contre des modifications non intentionnelles

Une fois la configuration des paramétres terminée, vous devez activer la fonction de
verrouillage des paramétres afin d‘éviter toute modification non intentionnelle de ces
derniers. Le symbole représentant un cadenas qui s‘affiche sur le panneau de commande
LCD indique I‘état de la fonction de verrouillage des paramétres.

Maintenance et réparations
Les appareils ne nécessitent pas de maintenance. Les éventuels travaux de réparations
doivent uniquement é&tre exécutés par le fabricant.

Tests

L‘appareil exécute automatiquement et réguliérement des auto-tests. L‘utilisateur n‘a
donc pas besoin de procéder a des tests supplémentaires si le moteur est démarré au
moins une fois par an. Autrement, procédez a un démarrage test du moteur pour tester
le bon fonctionnement des relais.

Valeurs caractéristiques selon CEI 61508 et 1ISO 13849 - Voir le manuel UMC100.

no Anmerkninger om sikkerhet og oppstart av Ex-motorer

UMC100 er en 1-kanals enhet med interne selvtester som garanterer palitelig motorvern

pa et hgyt niva. Det kreves en passende kapsling for UMC nar den brukes i Ex-omrader

Utgangssiden pa UMC100 skal ikke koples til frekvensomformere, mykstartere eller lignende

komponenter i Ex-applikasjoner.

UMC100 er godkjent for apparatgruppe I, kategori 2 soner ,G* eller ,D“ (dvs. eksplosjo-

nsfarlige atmosfaerer forarsaket av gass, damp, take eller luft, eller fra brennbart stev).

UMC100erutvikletogkonstruertihenholdtilstandardenelEC615080g15013849.Denforhg-

yederisikoeniEx-omraderkrever,blandtannet,atfglgendestandarderfelgesomhyggelig:

«IEC 60079-7: Elektriske apparater til eksplosive atmosfaerer: Utstyrsbeskyttelse ved okt
sikkerhet ,e“.

« IEC 60079-14: Elektriske apparater til eksplosive atmosfaerer: Utforming, valg og
oppfering av elektriske installasjoner.

«IEC 60079-17: Elektriske apparater til eksplosive atmosfaerer: Inspeksjon og vedlikehold av
elektriske installasjoner.

Sikker tilstand

For styrefunksjonen av reversérstarter er tilstanden sikker nar reléer DOO og DO1 er avma-
gnetisert (dpne). Foralleandredriftstyper (f.eks...DOL, stjerne/trekant-start), er tilstanden
sikker nar reléet DOO er avmagnetisert (dpent).

Sikkerhetsfunksjoner

Termisk overlastvern: Det termiske overlastvernet sgrger for at reléene/utgangene blir
utkoblet/stremlgsedersomenhetenregistrererentermiskoverbelastning (beregnetmed
den termiske modellen) eller ved fasebortfall.

Termistor motorvern: Denne sikkerhetsfunksjonen setter systemetien sikker tilstand nar
motstanden som males ved PTC innganger (T1/T2) overstiger den grensen som er spesi-
fisert i den tilsvarende standarden. Denne sikkerhetsfunksjonen trenger kun & aktiveres
nar motoren har PTC sensorer.

Konfigurering av sikkerhetsfunksjonene

A) Termisk overlastvern

Folgende parameter ma innstilles for riktig funksjon pa det termiske overlastvernet.
Nominell motorstrem lei, lez (parameter 29/30): Motorer som skal brukes i Ex-omrader
krever godkjennelse fra PTB eller en tilsvarende institusjon. For motorer er det dessuten
nedvendig & overholde forholdet mellom utlgsningsstremmen og merkestremmen (la/le)
og oppvarmingsperioden te. Denne informasjonen finnes pa sertifikatet eller pa motorens
merkeskilt. Utlasningstiden ma vaere kortere enn oppvarmingstiden tg, dvs. at karakteri-
stikkurven for utlgsningen for kald motor ma ga under koordinaten som gis fra la/le og te.
le2 ma bare innstilles for styrefunksjonen for polomkoblingsstarter.

Utlgsningsklasse (parameter 28): Utlgsningstiden ma vaere kortere enn oppvarming-
stiden te.

Stremfaktor (parameter 31) — for ekstern stremtransformator: Utvekslingsforholdet pa
den transformatoren som brukes ma innstilles korrekt.

Fasebortfall-beskyttelse (parameter 42): Fasebortfall-funksjonen er aktivert fra
fabrikken. Det er kun tillatt & deaktivere denne funksjonen for demonstrasjonsformal.
Motstandsbelastning skal veere satt til ,NO“ (NEI) (parameter 26).

Angi riktig antall faser (parameter 47).

B) Termistorvern

For & aktivere termistorvern-funksjonen er det nedvendig & endre parameter 9 ,PTC* til
,Tripping“.Inngangenblirdaautomatisk overvaketforkortslutningogkabelbrudd.Itilfelle
feil blir stopp av motor initiert.

C) Meldinger
Feilfunksjonpareléutgangenellerhovedkontaktorensignaliseressomfeilsomskalkontrolleres
ihenholdtillISO13849.Signaletkansendes overfeltbuss ellerenfeilutgang (signalutgangsrelé
eller 24 V transistorutgang). For a aktivere utgaende feilsignal settes parameteren ,Fault
output“ (27) (Utgaende feilsignal (27)) i samsvar med applikasjonens formal.

D) Andre parameter

Tilbakemelding (check back, parameter 22): er fra fabrikken konfigurert til ,current®
(strem) og ma ikke endres.

Automatisk tilbakestilling av termiske overlastfeil (automatic reset, parameter 14): er fra
fabrikkensattpa,off*(av) ogmaikkeendres.Detteharingenvirkningpadenkonfigurerbare
feilkvitteringen av eksterne feil (pa multifunksjonsinnganger eller DX1xx I/0-modulen).
Testposisjon (parametere 114/115/116): Multifunksjonsinngangene kan brukes til a ak-
tivere testposisjonen. Etter igangkjering ma testposisjonen ikke aktiveres av vanvare under
vanlig drift. Dette kan vanligvis unngas med riktig utforming av styretavle (f.eks. mekanisk
testposisjon).

Nodstart (emergency start, parameter 15: er fra fabrikken konfigurert til ,,off“ (av) og ma ikke
endres.lhenhold tillIEC60079-14 /11.3maenfaseubalanse-detekteringsfunksjonkonfigureres
for & beskytte trekantkoblede motorer under underlast-drift.

Kontroll av konfigurasjonen

Riktig konfigurasjon av parametere kan kontrolleres pa denne maten:

« Pa LCD betjeningspanel

« Bruk av konfigurasjonsverktey (Device Type Manager DTM eller Field Information Manager
FIM): Parameterne kan leses av fra enheten via konfigurasjonsverkteyet og deretter kon-
trolleres for riktig konfigurasjon. Dette kan utferes pa stedet eller via bus

Beskytte parametrene mot utilsiktede endringer
Narkonfigureringenavparametereerfullfert, malasefunksjonenforparametereaktiveres
for a unnga utilsiktet endring av parametrene. Status pa lasefunksjonen for parametere
blir vist med hengeldssymbol pa LCD-betjeningspanelet.

Vedlikehold og reparasjon

Utstyret krever ingen service. Reparasjoner ma bare utferes av produsenten.

Tester

Utstyret utferer periodiske selvtester automatisk. Brukeren behaver derfor ikke utfere
noen tester sa lenge motoren blir koblet inn minst 1 gang i aret. Hvis ikke, ma det utferes
en provestart av motoren for a teste at reléene fungerer som de skal.

Karakteristikk-verdier i henhold til IEC 61508 og ISO 13849 - Se UMC100 handbok.
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it Istruzioni di sicurezza e di messa in esercizio per motori in zone Ex

Il dispositivo UMC100 & un dispositivo monocanale che esegue auto-test interni che

garantiscono la protezione affidabile del motore a livello elevato. Un involucro adatto &

necessario quando I'UMC viene utilizzato in zone Ex.

L'UMC100 non deve essere collegato a inverter, softstarter o componenti simili nelle

applicazioni Ex.

L'UMC100 & omologato come dispositivo del gruppo Il, categoria 2, zone “G” o “D” (ciog,

atmosfere esplosive causate da gas, vapore, nebbie o polveri).

Il dispositivo UMC100 é stato concepito e progettato a norma 1SO13849 e 1ISO13849.

ImaggioririschidellezoneExrichiedono, tral’altro,'attentaottemperanzaalleseguentenorme:

« |IEC 60079-7: Apparecchio elettrico per atmosfere esplosive: protezione attraverso la
sicurezza elevata di tipo “e”.

« |[EC 60079-14: Apparecchio elettrico per atmosfere esplosive: progettazione, selezione e
costruzione degli impianti elettrici.

« |IEC 60079-17: Apparecchio elettrico per atmosfere esplosive: ispezione e manutenzione
degli impianti elettrici.

Stato sicuro

Per la funzione di controllo di avviamento inverso, lo stato sicuro & presente quando i relé

DOOeDO1sonosenzaenergia(aperti). Pertuttelealtremodalitaoperativedelmotore (ades.

DOL, Star-DeltaStart),lostatosicuroépresentequandoilrelé DOO ésenzaenergia (aperto).

Funzioni di sicurezza

Le seguenti funzioni del dispositivo UMC100 sono rilevanti per la sicurezza:
Protezionecontrosurriscaldamento:Lafunzionediprotezionecontrosurriscaldamen-
to causalade-energizzazionedelrelé/deirelé quandoildispositivoidentificaunasituazione
di carico termico eccessivo (calcolato usando il modello termico) o una perdita di fase.
Termistore di protezione motore: Questa funzione di sicurezza porta il sistema in stato
sicuro quando la resistenza misurata agliingressi PTC (T1/T2) supera il limite specificato
nella corrispondente norma. Questa funzione di sicurezza deve essere attivata solo se il
motore & dotato di un corrispondente sensore.

Configurazione delle funzioni di sicurezza

A) Pr i contro surri:

| seguenti parametri devono essere impostati perché la funzione di protezione contro
surriscaldamento possa funzionare correttamente.

Corrente nominale motore lei, le2 (parametri 29/30): | motori destinati all'impiego in zone
Exrichiedono I'approvazione della PBT o di un’istituzione comparabile. Perimotoriinoltre
& necessario rispettare il rapporto tra la corrente di scatto e la corrente nominale (la/
le) e il periodo di riscaldamento te. Queste informazioni si trovano sul certificato o sulla
targhetta identificativa del motore. Il tempo di scatto deve essere inferiore al periodo di
riscaldamento tg, la curva caratteristica di scatto del motore freddo deve essere inferiore
allacoordinata derivata da la/le € te. le2 deve essere impostato solo per la funzione diavvio
ainversione di polarita.

Classe di avviamento (parametro 28): Il tempo di scatto deve essere pil breve del periodo
diriscaldamento te.

Fattore di corrente (parametro 31) — per trasformatori di corrente esterni: Il rapporto di
trasmissionedeltrasformatoredicorrenteutilizzatodeveessereimpostatocorrettamente.
Protezione contro perdita di fase (parametro 42): La funzione di protezione contro perdita
di fase & attivata di fabbrica. La disattivazione di questa funzione & permessa soltanto a
scopi dimostrativi.

Il carico resistivo deve essere impostato su “NO” (parametro 26).

Impostare il corretto numero di fasi (parametro 47).

B) Termistore di protezione motore

Per attivare la funzione di termistore di protezione motore & necessario modificare il
parametro9“PTC”a“Scatto”.L'ingressovienequindiautomaticamentemonitoratopercorti
circuitiecondizionidirotturafilo.Incasodierrorevieneavviatolospegnimentodelmotore.
C) Segnalazione

Il malfunzionamento dell’uscita relé o del contattore principale & segnalato come errore
diretroazione in conformita alla norma ISO 13849. La segnalazione pud avvenire tramite il
bus di campo o tramite un errore in uscita (relé di segnalazione o uscita a transistor 24 V).
Per attivare |‘errore uscita, impostare il parametro “Errore uscita (27)” secondo lo scopo
dell‘applicazione.

D) Altri parametri
Retroazione(parametro22):éimpostatodifabbricasu“corrente”enondeve esserecambiato.
Reset automatico di errori di carico termico eccessivo (parametro 14) & impostato di
default in fabbrica su “Off” e non deve essere cambiato. Cio non ha effetti sulla conferma
errori configurabile per errori esterni (sulle uscite multifunzionali o sul modulo /O DX1xx).
Posizione di prova (parametri 114/115/116): Gli ingressi multifunzionali si possono
usare per attivare la posizione di prova. Dopo la messa in esercizio, la posizione
di prova non deve essere attivata involontariamente durante I'operazione norma-
le. Cid viene solitamente evitato grazie alla progettazione del quadro di comando
(ad es. posizione di prova meccanica).

Avvio diemergenza (parametro 15): “Avvio diemergenza” ¢ impostato didefaultin fabbrica
su “Off” e non deve essere cambiato. Secondo lanorma CEI 60079-14/11.3, una funzione di
rilevamento dello sbilanciamento di fase deve essere configurata a protezione di motori
collegati a triangolo durante il funzionamento a basso carico.

Verificare la configurazione

La configurazione corretta dei parametri si pud verificare come segue:

« Sul pannello di controllo LCD

- Usando un software di programmazione (Device Type Manager DTM o Field Information
Manager FIM): | parametri si possono leggere dal dispositivo tramite il software di pro-
grammazione e quindi verificare che la configurazione sia corretta. Quest’operazione si pud
eseguire sul posto o tramite bus di campo.

Proteggere i parametri contro modifiche non intenzionali

Una volta portata a termine la configurazione dei parametri & necessario abilitare la funzione
di blocco dei parametri per evitarne la modifica involontaria. Lo stato della funzione di blocco
parametri & indicato dal simbolo di lucchetto sul pannello di controllo LCD.

Manutenzione e riparazioni
Il dispositivo non ha bisogno di alcun intervento di manutenzione. Eventuali riparazioni
dovranno essere eseguite dal produttore.

Prove

Il dispositivo esegue periodiciauto-testinautomatico. Percid non & necessario che l'utente
esegua ulteriori prove, a condizione che il motore venga avviato almeno 1 volta all'anno.
Altrimenti & necessario eseguire un avvio di prova del motore per verificare il corretto
funzionamento deirelé.

Valori caratteristici a norma CEI 61508 e ISO 13849 - Fare riferimento al manuale UMC100.

cs Poznamky k bezpeénosti a uvedeni do provozu pro motory v oblastech s
explozivni atmosférou (Ex Area)

UMC100 je 1-kanélové zafizeni zajistujici interni self-test, ktery zarucuje spolehlivou

ochranu motoru na vysoké Urovni. V oblastech s explozivni atmosférou je zapotiebi

opattit UMC vhodnym krytem.

Jednotka UMC100 nesmi byt pfipojovana k frekvenénim méni¢im, softstartérim nebo

podobnym soucastem v aplikacich Ex.

Zarizeni UMC100 je schvéleno pro skupinu zafizeni Il, kategorie 2 zény ,G“ nebo ,D“ (tzn.

explozivni atmosféry zpisobené plyny, parami, mlhami nebo hoflavym prachem).

ZarizeniUMC100bylovyvinutoazkonstruovanovsouladusnormamilEC61508a1S013849.

Zvysena rizika v oblastech s explozivni atmosférou (Ex areas) vyzaduji mj. Peclivé do-

drzovani nasledujicich norem:

« IEC 60079-7: Elektrickd zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru: Ochrana zarizeni
zajisténym provedenim ,e“.

« IEC 60079-14: Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru: Navrh, vybér a zfizovani
elektrickych instalaci.

« IEC 60079-17: Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru: Revize a preventivni
udrzba elektrickych instalaci.

Bezpeény stav

Pro Fidici funkci Reverse Starter je bezpeény stav pfitomny, jestlize relé DOO a DO1 nejsou
sepnuta (jsou oteviend). Provsechny ostatnifidici funkce motoru (napf. DOL, Star-Delta Start),
je bezpeény stav pfitomny, jestlize relé DOO neni sepnuté (je oteviené).

Bezpeénostni funkce

Nésledujici funkce zafizeni UMC100 jsou relevantni pro bezpeénost:

Tepelnd ochrana proti pretizeni: Funkce ochrany proti tepelnému pretizeni vyvolava
rozepnuti relé, jestlize pfistroj zjisti tepelné pretizeni (vypocitané pouzitim tepelného
modelu) nebo ztratu faze.

Termistorovd ochrana motoru: Tato bezpe¢nostni funkce zajistuje bezpeény stav systému,
jestlize odpor naméfeny na vstupech PTC (T1/T2) pfekro¢i mez stanovenou v pfislusné
normé. Tato bezpeénostni funkce musi byt aktivovéna jen v piipadé, ze je motor vybaven
pfislusnym senzorem.

Konfigurace bezpeé&nostnich funkci

A) Tepelna ochrana proti pretizeni
Nasledujiciparametrymusibytnastavenyprospravnoufunkcitepelnéochranyprotipretizeni.
Nominalniproud motorules, le2 (parametr 29/30): Motoryuréené pro pouzitivExprostiredich
vyzaduji schvéleni PTB (Physikalisch-Technische Bundesanstalt) nebo srovnatelné insti-
tuce. Pro motory je déle potfebné dodrzet pomér mezi vypinacim proudem a nomindlnim
proudem (la/le) @ dobou zah¥ivani te. Tyto informace jsou dostupné v certifikdtu nebo na
typovém Stitku motoru. Doba vypnuti musi byt krat$i nez doba zahfivani tg, tzn. vypinaci
charakteristickd kfivka studeného motorumusileZet podsoufadnicidanouhodnotamila/le
a te. lez musi byt nastavena jen pro funkci ovladani pole-changing startér.

Trida vypnuti (parametr 28): Doba vypnuti musi byt krat3i nez doba zah¥ivani te.

Faktor proudu (parametr 31) - pro externi transformator: Pomér pfenosu pouzitého trans-
formatoru musi byt nastaven spravné.

Ochrana ptivypadnutifaze (parametr 42): Funkce ochrany piivypadnutiféze je aktivovéna
od vyrobce (ex works). Deaktivovani této funkce je dovoleno jen pro téely testovani.
Odporové z4téZ musi byt nastavena na ,NO“ (NE) (parametr 26).

Nastavte spravny pocet fazi (parametr 47).

B) Ochrana motoru termistorem

Pro aktivaci funkce ochrany motoru termistorem je potfebné zménit parametr 9,,PTC“ na
,Tripping“. Vstup PTCje potom automaticky monitorovan ohlednézkratu nebo pferusenych
vodi¢u. V pfipadé poruchy je vyvoldno vypnuti motoru.

C) Signalizace
Nespravndfunkcereléovéhovystupunebohlavnihostykaéejesignalizovdnajako “checkback
fault” podle 1SO 13849. Signalizace muze byt zajisténa pfes komunikaéni rozhrani nebo
pfes digitalnivystup (signalizujici relé nebo 24 V tranzistorovy vystup). Chcete-li aktivovat
chybovy vystup, nastavte parametr ,Fault output” (parameter 27) podle tcelu aplikace.
D) Ostatni parametry

Checkback (parametr22):jenastavenna,current“odvyrobce (exworks)anesmibytzménén.
Automaticky reset pfi tepelném pretiZeni (parametr 14): automatické re-setovani je na-
staveno na ,vypnuto“ od vyrobce (ex works) a nesmi byt zménéno. Toto neméa zadny vliv
na nastaveni jak budou potvrzeny poruchy v pfipadé externich chyb (na multifunkénich
vstupech nebo DX1xx I/O modulech).

Testovaci pozice (parametry 114/115/116): Multifunkéni vstupy mohou byt pouZity pro
aktivaci testovaci pozice. Po uvedeni do provozu nesmi byt testovaci pozice aktivovdna
nedimysinévprabé&hunormalniho provozu. Tomuje obvyklezabrdnénokonstrukcispinaciho
zafizeni (napf. Mechanicka testovaci poloha).

Nouzovy start (parametr 15): je nastaven na ,vypnuto“ od vyrobce (ex works) a nesmi byt
zménén. Podle IEC 60079-14 / 11.3, funkce detekce nerovnovahy fazi musi byt nakonfiguro-
vana,abybylazaji§ténaochranamotorivzapojenideltapfiprovozus piilis nizkymzatizenim.

Kontrola konfigurace

Spravnou konfiguraci parametru Ize zkontrolovat nasledujicim zpisobem:

« Na ovladacim panelu LCD

« Pomoci konfiguraéniho nastroje (Device Type Manager DTM nebo Field Information Mana-
ger FIM): Parametry mohou byt naéteny a zkontroovéany prostfednictvim konfigura¢niho
SW. To Ize provést na misté nebo prostiednictvim komunikaéniho protokolu.

Ochrana parametri proti neimyslnym zménam

Jakmilejekonfigurace parametriidokonéena, jetfebaaktivovat funkcizablokovaniparame-
tr(, aby se pfedeslo nedmysinym zmé&nam parametru. Stav funkce zablokovéani parametrd
je indikovan symbolem visaciho zdmku na LCD opera¢nim panelu.

Udrzba a opravy

Zarizeni nevyzaduje zadny servis. Opravarské prace smi byt provadény jen vyrobcem.

Testy

Zafizeni automaticky provadi periodické self-testy. Pokud je motor alesporfi jednou ro¢né
zapnut,neninutnédal$ipfetestovaniuzivatelem.Vopa¢némpiipadéjetiebaprovéstzkusebni
spusténi motoru, aby se ovéfila spravna funkce relé.

Charakteristické hodnoty jsou v souladu s IEC 61508 a ISO 13849 - Viz pfiru¢ka UMC100.
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