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PME120 / RHD250 do RHD4000 (Contrac)
Elektryczny naped obrotowy

PME120
RHD250
RHD500
RHD800
RHD1250
RHD2500
RHD4000

Wstep

Kompaktowy naped do obstugi cztondw
nastawczych wykonujacych gtéwnie ruch
obrotowy w zakresie 90° takich, jak np. klapy
zaworéw, zawory kulowe itp.

Nominalny moment obrotowy przenoszony jest
za pomocg dzwigni. Naped jest sterowany za
posrednictwem specjalnego modutu elektroniki.
Ten specjalny modut elektroniki stanowi interfejs
pomiedzy uktadem regulacji a napedem.

Elektryczny naped obrotowy do
obstugi cztondw nastawczych

Informacje dodatkowe

Dodatkowa dokumentacja dotyczaca PME120 /
RHD250 /

500 / 800 / 1250 / 2500 / 4000 (Contrac) jest
dostepna bezptatnie na stronie
www.abb.com/actuators .

Mozna takze zeskanowad ponizszy kod:
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1 Bezpieczenstwo

Ogdlne informacje i wskazowki

Instrukcja jest wazna czesciag sktadowa produktu i nalezy ja
zachowad w celu pdzniejszego wykorzystania.

Instalacje, uruchomienie i konserwacje produktu wykonywac
moze jedynie przeszkolony personel, autoryzowany w tym celu
przez uzytkownika instalacji. Personel ten musi przeczytac i
zrozumied niniejszg instrukcje obstugi oraz przestrzegad jej
wskazowek.

Gdyby byty potrzebne doktadniejsze informacje lub wystapity
problemy nieomdwione w niniejszej instrukcji, porady mozna
zasiegnad u producenta.

Tred¢ niniejszej instrukcji nie stanowi czesci ani zmiany
wczesniejszego lub istniejacego ustalenia, zobowigzania ani
stosunku prawnego.

Zmiany i naprawy produktu moga by¢ wykonywane tylko wtedy,
gdy wyraznie zezwala na to instrukcja.

Nalezy bezwarunkowo przestrzegac¢ wskazéwek i symboli
znajdujacych sie bezposrednio na produkcie. Nie wolno ich
usuwac i nalezy je utrzymywac w catkowicie czytelnym stanie.
Uzytkownik musi przestrzegaé przede wszystkim
obowigzujacych w jego kraju przepiséw dotyczacych instalacji,
kontroli dziatania, naprawy i konserwacji sprzetu elektrycznego.

Informacje ostrzegawcze

Informacje ostrzegawcze w niniejszej instrukcji zostaty
stworzone wedtug nastepujagcego schematu:

A NIEBEZPIECZENSTWO

Hasto ostrzegawcze ,,NIEBEZPIECZENSTWO” oznacza
bezposrednie zagrozenie. Jego nieprzestrzeganie prowadzi do
Smierci lub powaznych obrazen.

/\ OSTRZEZENIE

Hasto ostrzegawcze ,,OSTRZ EZENIE” oznacza bezposrednie
zagrozenie. Jego nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do
Smierci lub powaznych obrazen.

/A OSTROZNIE

Hasto ostrzegawcze ,,0STROZNIE” oznacza bezpoérednie
zagrozenie. Jego nieprzestrzeganie moze prowadzi¢ do
lekkich lub nieznacznych obrazen.

Hasto ostrzegawcze , NOTYFIKACJA” oznacza mozliwe szkody
rzeczowe.

Wskazéwka
»Wskazéwka” oznacza przydatne lub wazne informacje na temat
produktu.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Napedy regulowane stuza wytgcznie do obstugi cztondw
nastawczych (zawordéw, zawordéw klapowych itp.).

Moga one by¢ wykorzystywane wytgcznie przy uzyciu
odpowiedniego modutu elektroniki Contrac do montazu w
obudowie obiektowej lub montazu na stelazu.

Dodatkowo oprécz niniejszej instrukcji obstugi nalezy
uwzglednié¢ dokumentacje modutu elektroniki i narzedzi
oprogramowania.

Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem

Niedopuszczalne sa w szczegdlnosci nastepujace zastosowania
urzadzenia:

« wykorzystanie w charakterze pomocy przy wchodzeniu,
np. do celéw montazowych;

« wykorzystanie jako uchwytu do mocowania obcigzen
zewnetrznych, np. do mocowania przewoddéw rurowych
itp,;

- nanoszenie materiatu, na przyktad przez zalakierowanie
obudowy, tabliczki znamionowej lub przyspawanie czy
przylutowanie elementéw konstrukcyjnych;

« usuwanie materiatu, np. przez nawiercenie obudowy.

Postanowienia dotyczace rekojmi

Zastosowanie niezgodne z przeznaczeniem, nie dostosowanie
sie do niniejszej instrukcji, zastosowanie personelu bez
wystarczajgcych kwalifikacji a takze samowolne manipulacje
wykluczajg odpowiedzialno$¢ producenta za szkody, powstate z
tego powodu. Rekojmia producenta gasnie.



4 PME120 / RHD250 do RHD4000 (Contrac) ELEKTRYCZNY NAPED OBROTOWY | OlI/PME/RHD250/4000-PL REV. G

...1 Bezpieczenstwo

Wytaczenie odpowiedzialnosci w zakresie
cyberbezpieczenstwa

Niniejszy produkt zostat zaprojektowany z mysla o podtaczeniu
do interfejsu sieciowego celem przesytu przez niego informacji i
danych.

Operator ponosi wytagczng odpowiedzialnosé za przygotowanie i
state zapewnianie bezpiecznego potaczenia pomiedzy
produktem a jego siecig lub, w stosownych przypadkach, innymi
sieciami.

Operator musi podjag¢ i utrzymywac odpowiednie srodki (takie
jak instalowanie zapor sieciowych, stosowanie metod
uwierzytelniania, szyfrowanie danych, instalowanie programoéw
antywirusowych itp.) w celu ochrony produktu, sieci, jej
systemow i interfejsu przed wszelkimi naruszeniami
bezpieczenstwa, nieautoryzowanym dostepem, uszkodzeniem,
wtargnieciem, utrata i/lub kradziezg danych lub informacji.
Firma ABB i jej spotki zalezne nie ponoszg odpowiedzialnosci za
szkody i/lub straty spowodowane takimi naruszeniami
bezpieczenstwa, nieupowaznionym dostepem, uszkodzeniem,
wtargnieciem lub utratg i/lub kradzieza danych badz informagji.

Pobieranie oprogramowania

Na ponizszych stronach internetowych znalez¢ mozna
komunikaty dotyczace wykrytych niedawno luk bezpieczeristwa
oprogramowania oraz mozliwosci pobrania najnowszego
oprogramowania. Zaleca sie regularne odwiedzanie
nastepujacych stron internetowych:
www.abb.com/cybersecurity

ABB-Library — Contrac — Pobieranie oprogramowania

Adres producenta

ABB AG

Measurement & Analytics
Schillerstr. 72

32425 Minden

Germany

Tel:  +49571830-0

Fax: +49571830-1806

Adres serwisu

Centrum obstugi klienta
Tel:  +49180 5222 580
Mail:  automation.service@de.abb.com


https://library.abb.com/r?cid=9AAC185349&dkg=dkg_software
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2 Konstrukcjai sposob dziatania

Budowa

@OEE®O

Przegub kulowy
Pokrywa dzwigni

Korbka pokretta @ Obudowa skrzyni biegéw
Wtyk Silnik o regulowanej predkosci
Dzwignia @ Pokrywa (przy PME120-Al wraz z

elektronika)

Zwolnienie blokady pokretta

Ograniczniki regulowane

(pod pokrywa dzwigni)

Rysunek 1:

@EEEO

Rysunek 2:

Korbka pokretta
Pokretto

Przegub kulowy
Dzwignia odbioru mocy

Pokrywa dZwigni

PME120 (mozliwe réznice wzgledem ilustracji)

Wat napedowy

Q@

Ograniczniki regulowane
(pod pokrywa dzwigni)

Silnik o regulowanej predkosci

©@

Zwolnienie blokady pokretta

RHD (mozliwe réznice wzgledem ilustracji)

Zasada dziatania

Kompaktowy naped do obstugi cztonéw nastawczych
wykonujacych gtéwnie ruch obrotowy w zakresie 90° takich, jak
np. klapy zawordéw, zawory kulowe itp.

Nominalny moment obrotowy przenoszony jest za pomoca
dzwigni.

Naped jest sterowany za posrednictwem specjalnego modutu
elektroniki. Ten specjalny modut elektroniki stanowi interfejs
pomiedzy uktadem regulacji a napedem.

Podczas ciagtego ustawiania modut elektroniki zmienia
bezstopniowo moment obrotowy silnika, az nastgpi wyréwnanie
sit pomiedzy napedem regulowanym a armaturg. Wysoka czutosé
i doktadnos$¢ ustawiania przy krétkich czasach nastawczych
zapewniajg doskonatg regulacje, zachowujac jednoczesnie dtuga
zywotnosé.
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... 2 Konstrukcja i sposob dziatania

Wersje urzadzenia
PME120

PME120-Al (zintegrowany modut elektroniki) PME120-AN (oddzielny modut elektroniki)

Tryb pracy

Stopien ochrony IP

Wilgotnosé

Temperatura otoczenia

Temperatura transportowania i przechowywania
Temperatura dtugotrwatego przechowywania
Potozenie montazowe

Powtoka

Ogrzewanie jako ochrona przed obroszeniem

Przytacze elektryczne

Zasilanie silnika i czujnikéw

S9 - 100 %; zabezpieczone przed blokowaniem zgodnie z IEC 60034-1 / EN 60034-1

IP 66 zgodny z IEC 60529 / EN 60529

NEMA 4X zgodnie z CAN/CSA22.2 Nr 94

< 95 % w usrednieniu na rok; obroszenie nie jest dopuszczalne

-10 do 55 °C (15 do 130 °F) -10 do 65 °C (15 do 150 °F)

-25do 55 °C (-15 do 130 °F) -25do 55 °C (-15 do 130 °F)
-1do 85 °C (30 do 185 °F)

-25do 70 °C (-15 do 160 °F) -40 do 70 °C (-40 do 160 °F)

-25 do 40 °C (-15 do 105 °F) -30do 40 °C(-25do 105 °F)

dowolne; zalecane IMB 3 zgodnie z IEC 60034-7 / EN 60034-7

2-warstwowy lakier na bazie zywicy epoksydowej (RAL 9005, czarny)

- Opcja (oddzielne zasilanie lub zasilanie z modutu
elektroniki)

- Kabel potaczeniowy modutu elektroniki — naped:
Opcjonalnie 5 m (16 ft), 10 m (32 ft) lub 20 m (65 ft)
Maks. 30 m (98 ft): w przypadku modutu elektroniki
EAN823
Maks. 480 m (1575 ft): w przypadku modutu elektroniki
EAS822
(przestrzegad informacji podanych w arkuszu danych
,Modut elektroniki”!)

Wytacznie przez modut elektroniki Contrac

PME120-Al PME120-AN

Moment obrotowy znamionowy

Moment rozruchowy

Nominalny czas nastawiania dla 90°; ustawiany
Regulowana znamionowa szybkos$¢ nastawiania
Ustawiany nominalny czas nastawiania dla 90°
(zakres temperatur -1 do 85°C)

Regulowana nominalna predkos$¢ obrotowa
(zakres temperatur -1 do 85°C)

Kat roboczy

Ciezar

Przynalezny modut elektroniki

Silnik

Czujniki

100 Nm (80 Ibf-ft), mozliwos$¢ ustawienia na 0,5, 0,75 lub 1 x nominalny moment obrotowy

1,2 x nominalny moment obrotowy (do rozruchu z potozenia skrajnego krétkotrwale 2 x nominalny moment
obrotowy)

20do 900 s

4,5do0,1°/s

45do 900 s

2,0do0,1°/s

Typowe 90° (min. 35°, maks. 270°), nalezy przestrzegad granic mechanicznych dla dzwigni i ogranicznikéw
zgodnie z instrukcjg obstugi.
ok. 36 kg (79 Ib)

Zintegrowany modut elektroniki

ok. 32 kg (70 Ib)

Do montazu w obudowie obiektowej: EAN823
Do montazu na stelazu: EAS822

EM24

24 V 3~ silnik asynchroniczny, klasa materiatu izolacyjnego F DIN EN 60085

Czujnik potozenia i czujnik temperatury sg zawsze obecne.
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RHD

RHD250 / RHD500 / RHD800 / RHD1250 / RHD2500 / 4000

Tryb pracy

Stopien ochrony IP

Wilgotnosé

Temperatura otoczenia

Temperatura transportowania i przechowywania
Temperatura dtugotrwatego przechowywania
Potozenie montazowe

Powtoka

Ogrzewanie jako ochrona przed obroszeniem

Przytacze elektryczne

Zasilanie silnika i czujnikéw

S9 - 100 %; zabezpieczone przed blokowaniem zgodnie z IEC 60034-1 / EN 60034-1

IP 66 zgodny z IEC 60529 / EN 60529

NEMA 4X zgodnie z CAN/CSA22.2 Nr 94

< 95 % w usrednieniu na rok; obroszenie nie jest dopuszczalne

-10 do 65 °C (15 do 150 °F)

-30do 50 °C (=20 do 125 °F)

-1do 85 °C (30 do 185 °F)*

-40 do 70 °C (-40 do 160 °F)

-30 do 40 °C (-22 do 104 °F)

dowolne; zalecane IMB 3 zgodnie z IEC 60034-7 / EN 60034-7

2-warstwowy lakier na bazie zywicy epoksydowej (RAL 9005, czarny)

Uzwojenie silnika: bezposrednio z modutu elektroniki.

Obszar sygnatu: oddzielny opornik grzewczy, zasilany oddzielnie lub z modutu elektroniki Contrac
tacze wtykowe Crimp lub $rubowane

Kabel przytaczeniowy elektronika — naped opcjonalny (patrz dane zamdwienia elektroniki)

Wytacznie przez modut elektroniki Contrac

* 85°C /185 °F - wersja nie jest dostepna dla wszystkich modeli RHD

RHD250-10

Moment obrotowy znamionowy

Moment rozruchowy

Nominalny czas nastawiania dla 90°; ustawiany
Regulowana znamionowa szybko$¢ nastawiania

Kat roboczy

Ciezar

Przynalezny modut elektroniki

Silnik
Czujniki

250 Nm (185 Ibf-ft), mozliwo$¢ ustawienia na 0,5, 0,75 lub 1 x nominalny moment obrotowy

1,2 x nominalny moment obrotowy (do rozruchu z potozenia skrajnego krétkotrwale 2 x nominalny moment
obrotowy)

10 do 900 s

9,0do0,1°/s

Typowe 90° (min. 35°, maks. 270°), nalezy przestrzegad granic mechanicznych dla dzwigni i ogranicznikéw
zgodnie z instrukcjg obstugi.

ok. 45 kg (99 Ib)

Do montazu w obudowie obiektowej: EBN853

Do montazu na stelazu: EBS852

MCS 71 BA

Czujnik potozenia i czujnik temperatury sg zawsze obecne.

RHD500-10 RHD800-10

Moment obrotowy znamionowy

Moment rozruchowy

Nominalny czas nastawiania dla 90°; ustawiany
Regulowana znamionowa szybko$¢ nastawiania

Kat roboczy

Ciezar

Przynalezny modut elektroniki

Silnik
Czujniki

500 Nm (370 Ibf-ft), mozliwos¢ ustawienia na 0,5, 0,75800 Nm (590 Ibf-ft), mozliwo$¢é ustawienia na 0,5,
lub 1 x nominalny moment obrotowy 0,75 lub 1 x nominalny moment obrotowy

1,2 x nominalny moment obrotowy (do rozruchu z potozenia skrajnego krétkotrwale 2 x nominalny moment
obrotowy)

10 do 900 s

9,0do0,1°/s

Typowe 90° (min. 35°, maks. 140°), nalezy przestrzegad granic mechanicznych dla dzwigni i ogranicznikéw
zgodnie z instrukcja obstugi.
ok. 94 kg (207 Ib)

Do montazu w obudowie obiektowej: EBN853

ok. 97 kg (214 Ib)

Do montazu na stelazu: EBS852
MCS 71 BA MCS 80 BA

Czujnik potozenia i czujnik temperatury sa zawsze obecne.
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... 2 Konstrukcja i sposéb dziatania

... Wersje urzadzenia

RHD1250-12 RHD2500-10 RHD2500-25

Moment obrotowy znamionowy

Moment rozruchowy

Nominalny czas nastawiania dla 90°; ustawiany
Regulowana znamionowa szybko$¢ nastawiania

Kat roboczy
Ciezar (wraz z dZwignig)

Przynalezny modut elektroniki

Silnik
Czujniki

1250 Nm (920 Ibf-ft), mozliwoséé

ustawieniana 0,5, 0,75 lub 1 x

2500 Nm (1850 Ibf-ft), mozliwos¢ ustawienia na 0,5, 0,75 lub 1 x
nominalny moment obrotowy
nominalny moment obrotowy

1,2 x nominalny moment obrotowy (do rozruchu z potozenia skrajnego krétkotrwale 2 x nominalny moment

obrotowy)
12 do 900 s 10 do 900 s 25do900s
7,5do0,1°/s 9,0do0,1°/s 3,6do0,1°/s

Typowe 90° (min. 35°, maks. 140°), nalezy przestrzegad granic mechanicznych dla dzwigni i ogranicznikéw
zgodnie z instrukcja obstugi.
ok. 227 kg (500 Ib)

Do montazu w obudowie
obiektowej: EBN853

Do montazu na stelazu: EBS852

MCS 80 BA

ok. 232 kg (511 Ib)

Do montazu w obudowie
obiektowej: EBN861

Do montazu na stelazu: EBS862

MC 90 BA

ok. 227 kg (500 Ib)

Do montazu w obudowie
obiektowej: EBN853

Do montazu na stelazu: EBS852
MCS 80 BA

Czujnik potozenia i czujnik temperatury sa zawsze obecne.

RHD4000-10 RHD4000-40

Moment obrotowy znamionowy

Moment rozruchowy

Nominalny czas nastawiania dla 90°; ustawiany
Regulowana znamionowa szybkos$¢ nastawiania

Kat roboczy

Ciezar

Przynalezny modut elektroniki

Silnik
Czujniki

4000 Nm (2950 Ibf-ft), mozliwos¢ ustawienia na 0,5, 0,75 lub 1 x nominalny moment obrotowy

1,2 x nominalny moment obrotowy (do rozruchu z potozenia skrajnego krétkotrwale 2 x nominalny moment

obrotowy)
10 do 900 s 40do900 s
9,0do 0,1°/s 2,25do0,1°/s

Typowe 90° (min. 35°, maks. 270°), nalezy przestrzegac granic mechanicznych dla dzwigni i ogranicznikéw
zgodnie z instrukcja obstugi.
ok. 290 kg (639 Ib) ok. 283 kg (624 Ib)
Do montazu w obudowie obiektowej: EBN861 Do montazu w obudowie obiektowej: EBN853
Do montazu na stelazu: EBS852

MC 90 BA

Do montazu na stelazu: EBS862
MC 100 BA

Czujnik potozenia i czujnik temperatury sa zawsze obecne.
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Identyfikacja produktu

Tabliczka znamionowa

O
®

®

)
®

PRTPPPIIIY

rAntrieb/ Actuator: CONTRAC ....

rF-Nr./No NL
= Jahr/Year
= IP 66, NEMA 4X
rin......max Max. ......... Y%

Ol / Oil:

rElektronik/Electronics

=230V (190 ... 260 V) F =50/60 Hz, * 5 %

rP=max. ...... W Ext. Sicherung / Fuse 16 A trage/slow

ABB AG
Schillerstrasse 72
D-32425 Minden
Made in Germany

AL ID D
Mpp

Petne oznaczenie typu

Numer fabryczny / nr NL- (w

przypadku wersji niewymienionej

na liscie)
Moment wyjsciowy / rok
produkcji

Dopuszczalna temperatura

otoczenia / stopier ochrony-IP /

oznaczenie CE

Min., maks. kat ustawienia /
maks. predkos¢ ustawiania /
grzatka (opcja)

Rysunek 3: Tabliczka znamionowa PME

@ Uzyty rodzaj oleju

@ Przynalezny modut elektroniki
Contrac

Dopuszczalny zakres napiecia /
czestotliwos¢ sieci (wytacznie w
przypadku PME120-Al)
Pobér mocy / dane dotyczace
zabezpieczenia (wytacznie w
przypadku PME120-Al)

Wolne dla specyfikacji klienta

)
®

®

)
®

PPPPPPPPYYP

Antrieb/ Actuator: CONTRAC ....

F-Nr./No NL
M= Jahr/¥ear
= IP 66, NEMA 4X
min......max max. ......... Y

Ol/0il:

Elektronik/Electronics

ABB AG
Schillerstrasse 72
D-32425 Minden
Made in Germany

AL 1D D
Mpp

Petne oznaczenie typu

Numer fabryczny / nr NL- (w

przypadku wersji niewymienionej

na liscie)
Moment wyjsciowy / rok
produkcji

Dopuszczalna temperatura

otoczenia / stopier ochrony-IP /

oznaczenie CE

Min., maks. kat ustawienia /
maks. predkosc¢ ustawiania /
grzatka (opcja)

Rysunek 4: Tabliczka znamionowa RHD

@ Uzyty rodzaj oleju
@ Przynalezny modut elektroniki
Contrac

Wolny
Wolny

@©@®

Wolne dla specyfikacji klienta
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4 Transport i przechowywanie

Sprawdzanie

Bezposrednio po rozpakowaniu, urzadzenie nalezy sprawdzi¢
pod katem mozliwych uszkodzer, mogacych powstaé na skutek
niefachowego transportu.

Szkody, powstate na skutek transportu, muszg zostac
odnotowane w dokumentach przewozowych.

Wszelkich roszczen o odszkodowanie nalezy niezwtocznie
dochodzié¢ w stosunku do spedytora —jeszcze przed
zainstalowaniem.

Transport urzadzenia

Wskazéwki bezpieczenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia na skutek spadajacych lub przechylajacych

sie fadunkoéw.

Smier¢ lub powazne obrazenia spowodowane przewrdceniem

lub przechyleniem urzadzenia.

» Przebywanie pod zwisajacym tadunkiem jest zabronione.

. Zwolni¢ dzwignice dopiero po montazu.

- Wieszac czesci wytacznie w punktach do tego
przeznaczonych ($ruby oczkowe).

Przestrzegac nastepujacych punktéw podczas transportu:
- Przestrzegac danych dotyczacych ciezaru urzadzenia.
- Nie wystawiac urzadzenia podczas transportu na
dziatanie wilgoci. Urzadzenie nalezy odpowiednio
opakowad.
- Przestrzegad dopuszczalnych wartosci temperatur
podczas transportu urzadzenia.

Zwroty urzadzen

Przy odsytaniu urzadzen nalezy przestrzegad wskazéwek
podanych w .

Przechowywanie urzadzenia

Wskazéwka

Ponizsze dane dotyczace przechowywania majg zastosowanie
wytacznie do urzadzen catkowicie zamknietych,
odpowiadajacych tym samym stopniowi ochrony IP podanemu w
danych technicznych.

Stopien IP ochrony jest zagwarantowany w stanie dostawy.
Jezeli urzadzenia zostaty sprawdzone lub uruchomione, nalezy
przed sktadowaniem zapewnic¢ stopier ochrony IP.

Urzadzenia wolno przechowywaé w agresywnych wilgotnych
warunkach tylko przez krétki okres. Sg one zabezpieczone od
zewnatrz przed dziataniem korozji. Nalezy jednak unika¢
bezposredniego dziatania deszczu, $niegu itp.

Nalezy przestrzegac dopuszczalnych temperatur
magazynowania i transportu.

W dostarczonych urzadzeniach wyposazonych w ogrzewanie
przestrzenie wewnetrzne zagrozone kondensacjg sa dodatkowo
zabezpieczone srodkiem osuszajgcym.

Czujnik potozenia:
Modut elektroniki:

W miejscu przytaczenia
W miejscu przytaczenia instalacji
elektrycznej

Ten Srodek osuszajacy zapewnia wystarczajgcg ochrone przez
okres okoto 150 dni. Srodek ten mozna zregenerowaé w
temperaturze wynoszacej 90 °C (114 °F) w ciggu 4 godzin.
Srodek osuszajacy nalezy ponownie usunaé przed
uruchomieniem napedu lub uktadu elektronicznego.

W przypadku dtuzszych okreséw transportu lub magazynowania
(> 6 miesiecy) zaleca sie zastosowanie opakowania w folie z
zawartoscia $srodka osuszajgcego.

Powierzchnie niepokryte nalezy chroni¢ za pomoca stosownego
dtugotrwatego $rodka ochrony przeciwkorozyjne;j.

Nalezy utrzymad odpowiednie temperatury podczas diugiego
przechowywania.
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5 Montaz

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia na skutek spadajacych lub przechylajacych

sie fadunkéw.

Smier¢ lub powazne obrazenia spowodowane przewréceniem

lub przechyleniem urzadzenia.

« Przebywanie pod zwisajacym tadunkiem jest zabronione.

« Zwolni¢ dzwignice dopiero po montazu.

« Wieszac czesci wytacznie w punktach do tego
przeznaczonych (Sruby oczkowe).

Przestrzegac ponizszych wskazéwek bezpieczeristwa

Wszystkie prace montazowe i nastawcze a takze prace w
zakresie podtaczenia elektrycznego napedu regulowanego
moga wykonywac jedynie wykwalifikowani specjalisci.

Przy wszystkich pracach przy napedzie lub elektronice nalezy
uwzglednié¢ obowigzujace lokalnie przepisy dot. zapobiegania
wypadkom a takze przepisy z zakresu budowy instalacji
technicznych.

Wytaczy¢ napiecie zasilajace i zabezpieczy¢ przed
przypadkowym wtgczeniem.

Montaz

Kontrola napedu

Przed przystapieniem do montazu nalezy sie upewnié, ze
dostarczony naped odpowiada danym zamdwienia i
przeznaczeniu.

W przypadku pozycji montazowych odbiegajacych od IMB 3,
sprawdzié poziom oleju.

Po montazu napedu zamontowad zawdr odpowietrzajacy w
najwyzszy otwor.

Upewni¢ sie, ze przed uruchomieniem silnik i obszary
przytaczeniowe nie sa zabrudzone, wilgotne ani
skorodowane.

Wskazéowki montazowe

Zapewni¢, aby zadne sity nie dziataty na nastawnik.

Nie unosié napedu za silnik lub pokretto.

Zamocowany na napedzie uchwyt ($ruba oczkowa) moze by¢
obciazany jedynie wertykalnie. Uzywac¢ uchwytu jedynie do
unoszenia / opuszczania napedu (bez zamontowanego
nastawnika).

Zapewni¢ dobry dostep, aby umozliwié uzycie pokretta,
podtaczenie elektryki lub wymiane podzespotow.

Wybraé miejsce ustawienia tak, aby zapobiec
bezposredniemu dziataniu deszczu, $niegu itp.

Napedy regulowane sg odporne na sity wahadtowe zgodnie z
norma EN 60068-2-6, tabela C.2 do 150 Hz i maks. 2 g.
Konstrukcja wspierajgca musi by¢ réwna i odporna na
skrecenia.

Przy montazu w poblizu zrédet ciepta nalezy je odizolowacd lub
odpowiednio ekranowad.

Nalezy zadbad o to, aby nie przekracza¢ maks. dopuszczalnej
temperatury otoczenia. Ewentualnie nalezy przewidzie¢
zadaszenie chronigce przed storicem.

W momencie dostawy wewnetrzne ograniczniki napedu nie
sg dokrecone na state. Podczas uruchamiania nalezy
wyregulowad ograniczniki zgodnie z opisem w Montaz wraz z
nastawnikiem na stronie 12 oraz dokreci¢ momentem
podanym w Elementy zabezpieczajace i mocujace na stronie
14.
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... 5 Montaz

... Montaz

Mocowanie napedu

1. Ustawi¢ naped w prawidtowym potozeniu na stelazu
montazowym. Nalezy przy tym zwrécié¢ uwage na kierunek
obrotu w potaczeniu z nastawnikiem.

2. Zamocowa¢ naped za pomocg czterech $rub. Uzy¢ mozliwie
najwiekszej Srednicy Sruby i przestrzega¢ momentu
dokrecenia (patrz Elementy zabezpieczajace i mocujace na
stronie 14).

Potozenie montazowe

Przektadnie zebate czotowe napedu PME120 i RHD250 /
RHD500 / RHD800 / RHD1250 / RHD2500 / RHD4000 (Contrac)
sa smarowane olejem. Napedy sa fabrycznie wypetnione
maksymalna iloscig oleju. Po montazu napedu nalezy najwyzsza
Srube kontrolng wykreci¢ i wymienié na dostarczany osobno
zawor odpowietrzajacy.

12
@0

SO

i

(h

IMB 3

IMB 8

IMV 5 IMV 6

@ Sruba kontrolna @ Zawér odpowietrzajacy

Rysunek 5: Dozwolone potozenia montazu

Dozwolone sg przedstawione potozenia montazu. Jednakze z
przyczyn montazowych i serwisowych zalecane jest potozenie

IMB 3. Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ wymagany poziom

oleju odpowiednio dla kazdego potozenia montazowego, llosci
napetniania na stronie 32.

Notyfikacja

Dla uzyskania dostatecznego doptywu chtodnego powietrza
zapewnié wystarczajaca ilo$¢ miejsca pozwalajaca na
ewentualng wymiane podzespotéw oraz na swobodny dostep do
pokrywy elektroniki (PME120-Al).

Nalezy zachowad nastepujace min. odstepy:

Naped A
PME120 30 mm (1,18 in
RHD250 40 mm (1,57 in
RHD500 / RHD800 30 mm (1,18 in
RHD1250 / RHD2500 40 mm (1,57 in

RHD4000 40 mm (1,57 in

Montaz wraz z nastawnikiem

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowanych zgnieceniem

pomiedzy dZwignia i ogranicznikami lub pomiedzy dzwignia i

drazkiem!

« Przed pracami mechanicznymi na urzadzeniu odtaczyc
napiecie silnika i zapobiec ew. ponownemu witaczeniu.

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen na skutek dotkniecia czesci pod

napieciem!

« Przed podjeciem prac na napedzie lub elementach
przynaleznych nalezy wytaczy¢ zasilanie elektryczne
modutu elektroniki badz osobno podtaczonego
ogrzewania zapobiegajacego obroszeniu (opcja) i
zabezpieczy¢ przed przypadkowym witaczeniem!

Obcigzenia wahadtowe moga poluzowac¢ pokrywe dzwigni!
. Zabezpieczy¢ pokrywe dzwigni odpowiednim srodkiem do
zabezpieczania gwintéw!

Wskazéwka

Zanim nastapi podtgczenie napedu do instalacji, nalezy wykona¢
jednorazowy ruch napedu przesuwajac go o przynajmniej 10 %
ponad granice potozen skrajnych ,OTWARTY” i ,ZAMKNIETY”.

Przygotowanie do montazu z dZwignia

1. Powierzchnia watu i otworu w adapterze bezposrednim
musza by¢ czyste i odttuszczone.

2. Okresli¢ dtugos¢ rury dystansowej (nie jest zawarta w
zestawie) od strony montazu.

3. Umiesci¢ nastawnik w potozeniu kraricowym ,,ZAMKNIETY*.

4. Przemiesci¢ naped regulowany za pomoca pokretta w
odpowiednie pozycje skrajne. Nalezy przestrzegac
dopuszczalny kat sprzegania.

5. Wymagana dtugos¢ rury potaczeniowej zostata podana w
odpowiednim arkuszu danych.

6. Aby zamontowacd drugi przegub kulowy, nalezy utworzy¢ w
dzwigni nastawnika stozek odpowiadajacy wymiarom.

7. Umiesci¢ przegub kulowy i zabezpieczy¢ przeciwnakretka i
zawleczka.

8. Odkreci¢ gniazda spawalnicze i dospawac do rury
dystansowej.

9. Wkreci¢ drazek pomiedzy oba przeguby kulowe.

10. Wymiar ,,L” moze by¢ regulowany poprzez obrét drazka.

11. Po ustawieniu dokreci¢ nakretki kontrujace.
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Ustawienie ogranicznika zalezne od drogi

1.
2.

Zdjac pokrywe dzwigni.

Dzwignie napedu / nastawnik ustawi¢ w pozycji skrajnej,
ktéra wymaga doktadnej regulacji mechanicznej.
Ogranicznik umiesci¢ mozliwie blisko dzwigni napedowej w
zebatce i dokreci¢.

Nie montowac¢ mechanicznych ogranicznikdw w ustawionym
zakresie roboczym.

Przemiesci¢ dzwignie napedowa za pomoca pokretta w
kierunku ogranicznika; dokonaé doktadnego ustawienia
poprzez obrét drazka.

Dokreci¢ nakretki kontrujace.

W pozycji montazu dokreci¢ ogranicznik tuz przed pozycja
skrajna, zgodnie z zazebieniem.

Ponownie zamontowac ostone dzwigni. Przestrzegac
momentéw dokrecania!

Zalezne od sity ustawienie ogranicznika

1.

Wykonad najpierw ustawienie zgodnie z opisem w
Ustawienie ogranicznika zalezne od drogi na stronie 13
(kroki od 1do 4).

Przed dokreceniem przeciwnakretek tak przekreci¢ drazek
przy zablokowanym pokretle, aby w pozycji zamkniecia
uzyskane zostato wstepne napiecie.

Zablokowac pokretto.

Przekreci¢ drazek lub minimalnie przesunaé mechaniczny
ogranicznik, aby uzyska¢ mata szczeline pomiedzy dzwignig a
ogranicznikiem. Proces jest zalezny od sztywnosci drazka.
Dokreci¢ nakretki kontrujace i sruby.

Ponownie zamontowac ostone dzwigni. Przestrzegac
momentéw dokrecania!

Przygotowanie montazu za pomoca adaptera bezposredniego
PME120

1

Wykonac otwdr w bezposrednim adapterze odpowiednim do
$rednicy watu. Przy planowaniu upewnic sig, ze mozliwe jest
bezpieczne przekazywanie wystepujgcych momentdéw.
Zwréci¢ uwage na potozenie potaczen ksztattowych w
odniesieniu do mozliwych punktéw montazowych.
Powierzchnia watu i otworu w adapterze bezposrednim
muszg by¢ czyste i odttuszczone.

Adapter bezposredni napedu jest wyposazony w kotnierz F10
zgodny z 1SO5211. Naped wyposazony jest w pierécien
centrujacy. Nalezy sie upewni¢, ze kotnierz adaptera
bezposredniego pasuje do kotnierza armatury.

Zamontowacd naped za pomoca 4 Srub na kotnierzu urzadzen.
Zapewni¢ przy tym dokfadne wycentrowanie. Dokrecié sSruby
z uzyciem momentu 50 Nm (37 Ibf-ft). Potaczenia od strony
napedu i urzadzen musza by¢ dobrze spasowane.

Ustawienie ogranicznika zalezne od drogi

1.
2.

Zdjac pokrywe srub nastawnych.

Przestawi¢ sprzegto napedowe / nastawnik w odpowiednie
potozenie kraricowe.

Poluzowac¢ nakretke zabezpieczajaca sruby regulujacej
ogranicznika i przekreci¢ srube regulujaca w przeciwnym do
ogranicznika kierunku. Dokreci¢ srube zabezpieczajaca z
uzyciem momentu 70 Nm (52 Ibf-ft).

Ponownie zamontowad ostone dZzwigni. Przestrzegad
momentéw dokrecania.

Zalezne od sity ustawienie ogranicznika

1.
2.

3.

4.

Zdjac pokrywe srub nastawnych.

Upewnic sie, ze urzadzenia mozna obcigzy¢ wystepujacym
momentem.

Przestawi¢ sprzegto napedowe / nastawnik w odpowiednie
potozenie kraricowe.

Sruba regulujgca ogranicznika nie moze w tym miejscu stykaé
sie z ogranicznikiem. Jesli przed osiggnieciem pozycji
krarncowej ogranicznik zetknie sie ze $ruba regulacji, nalezy
poluzowad przeciwnakretke i wyciggna¢ dalej srube regulacji.
Dokreci¢ nastepnie przeciwnakretke z uzyciem momentu

70 Nm (52 Ibf-ft).

Ponownie zamontowac ostone dZzwigni. Przestrzegad
momentéw dokrecania.
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Sposoby montazu

Elementy zabezpieczajace i mocujace

Sruba ustalajaca ogranicznikéw mechanicznych

Naped Moment dokrecania Nm (Ibf-ft)
PME 46 (34)
RHD250 79 (58)
RHD500 / RHD800 195 (144)
RHD1250 / RHD2500 670 (494)
RHD4000 670 (494)

Sruba zaciskowa dzwigni

Naped Moment dokrecania Nm (Ibf-ft)
PME 23 (17)
RHD250 79 (58)
RHD500 / RHD800 195 (144)
RHD1250 / RHD2500 390 (288)
RHD4000 390 (288)
$ruba mocujaca (klasa wytrzymatoéci 8.8)
Naped Srednica otworu Wytrzymatosé na Granica
mm (in) rozciaganie wyciggania

N/mm2 (Ibf/in2) N/mm? (Ibf/in?)

PME

RHD250

RHD500 / RHD800
RHD1250 / RHD2500
RHD4000

12 (0,47)
12 (0,47)
18 (0,71)
20 (0,78)
20 (0,78)

800 (116032) 640 (93550)

Pokrywa dzwigni

Naped Moment dokrecania Nm (Ibf-ft)
PME 2,5+0,5(1,8 +0,4)
RHD250 2,5+0,5(1,8 +0,4)

RHD500 / RHD800
RHD1250 / RHD2500
RHD4000

6,5+0,5 (4,8 +0,4)
25 +5 (18,4 +3,9)
25 +5 (18,4 +3,9)

Pokrywa adaptera bezposredniego PME

Naped

Moment dokrecania Nm (Ibf-ft)

PME

4,0 +0,5 (2,9 +0,4)

Dane dot. przegubu kulowego w stozku dZzwigni napedowej

Naped Przegub kulowy Gwint Moment

dokrecenia

Nm (Ibf ft)
PME A19 M10 x 1 18 (13)
RHD250 A24 M14 x 1,5 45 (33)
RHD500 / RHD800 B30 M18 x 1,5 93 (69)
RHD1250 / RHD2500 B35 M20 x 1,5 126 (93)
RHD4000 B50 M30 x 1,5 258 (190)

Montaz z dZzwigniag
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DZzwignia napedu

ustalajaca
Sruba zaciskowa dzwigni

Sruby mocujace

®E O

* Do napedéw typu RHD(E)800, RHD(E)1250, RHD(E)2500 i RHD(E)4000

Rysunek 6: Elementy dzwigni

@ Dzwignia klapy

Mechaniczny ogranicznik ze $rubg @ Powierzchnia montazowa
(odporna na zginanie, réwne

podtoze)

@ Drazek taczacy a = 15° (2 20°)*,

B zgodnie z zaleceniem
producenta nastawnika
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Montaz z innymi elementami kornicowymi
Podczas montazu innego elementu koricowego zamiast
standardowego napedu dZzwigniowego, nalezy zapewnic
nastepujgce warunki montazu:

Maksymalnie dozwolone obcigzenie watu

Typ sita osiowa Odstep x od sita osiowa maks. moment

przy odstepie x krawedzi watu N (Ibf) wyj$ciowy

N (Ibf) mm (in)
PME 943 (212) 30 (1,18) 164 (36,87)  okazjonalny,
RHD250 1767 (397,24) 40 (1,57) 310 (69,69) krotkotrwaty
RHD500 / 7542 (1695,51) 35(1,38) 1310 (294,50) 2--krotny
RHD800 moment
RHD1250 / 10100 (2270,57) 50 (1,97) 1750 (393,42)  nominalny
RHD2500
RHD4000 14142 (3179,25) 55(2,17) 2455 (551,91)
FR
X
|

Rysunek 7: Koncéwka watu

Ustawienie piasty elementu napedowego
Nowy element koricowy taczony jest mechanicznie z watem
napedowym przez otwdr z wpustem pasowanym. Nalezy tak
zaprojektowacd to potaczenie, aby mozliwe byto bezpieczne
przenoszenie momentu nominalnego i ewentualnie momentu
wyjsciowego. Element koncowy nalezy zabezpieczy¢ przeciwko
osiowym przesunieciom na wale za pomocg odpowiednich
$rodkow. Dla nowego elementu koricowego powinny zostaé
uzyte tylko istniejace mechaniczne ograniczniki.

Nastepujace parametry nalezy zachowac:

15

Typ Srednica otworu Szerokosc otworu Dtugos¢

mm (in) pasowanego piasty

mm (in) mm (in)

PME 24 +0,033 8 -0,015/-0,051 32 (1,26)
(0,944 +0,0013) (0,31-0,0006 /
-0,0020)

RHD250 30 +0,033 8 -0,015/ -0,051 50 (1,97)
(1,18 +0,0013) (0,31 -0,0006 /
-0,0020)

RHD500 / 50 +0,039 14 -0,018 / -0,061 70 (2,76)
RHD800 (1,97 +0,0015) (0,55 -0,0007 /
-0,0024)

RHD1250 / 70 +0,075 / +0,030 20 -0,022 /-0,074 100 (3,94)
RHD2500 (2,76 +0,0030 / +0,0012) (0,79 -0,0311/
-0,0029)

RHD4000 85 +0,090 / +0,036 25-0,018 / -0,061 140 (5,51)

(3,35 +0,0035 / +0,0014)

(0,98 -0,0007 /
-0,0024)

Minimalna granica plastycznosci piasty Rp 0,2 we wszystkich

napedach:

« 320 N/mm? (46412,80 Ibf/in?)
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... 5 Montaz

Wymiary
Naped regulowany PME120
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@ Miejsce na demontaz
@ Adapter bezposredni

Rysunek 8: Wymiary w mm (in)

27 (1.06)

@ widok ,X” wytacznie wtyczka
@ Blacha do wtyczki (bez zachowania skali)
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Adapter bezposredni PME120-Al/-AN
X -X 5,5 (0.22)

2,5 (0.10) @
/

0,030 (-0.001)
0,076 (-0.003).

48 (1.89)

120 (5.04)

@70 (2.76)

(1) Ma=40Nm

(2) M10;154t.

@ Centrowany, nie wiercony

Rysunek 9: Wymiary w mm (in)
Kotnierz F10 zgodny z EN ISO 5211

Materiaty
« Kotnierz: EN-JS1050 zgodny z DIN EN 1563 (GGG50 zgodny z DIN 1693)
« Wat: EN-]JS1030 zgodny z DIN EN 1563 (GGG40 zgodny z DIN 1693)



18

PME120 / RHD250 do RHD4000 (Contrac) ELEKTRYCZNY NAPED OBROTOWY | OlI/PME/RHD250/4000-PL REV. G

... 5 Montaz

... Wymiary

Naped regulowany RHD250
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@ S = punkt ciezkosci

@ Wymiar wymagany do demontazu

Rysunek 10: Wymiary w mm (in)

@ Przestrzers wymagana do zdjecia pokrywy
@ Blacha do wtyczki (bez zachowania skali)
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Rysunek 11: Wymiary w mm (in)

@ Przestrzers wymagana do zdjecia pokrywy

@ Blacha do wtyczki (bez zachowania skali)
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... 5 Montaz

... Wymiary
Naped regulowany RHD1250 / RHD2500

®
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@180 (7.09
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@ S = punkt ciezkosci

@ Wymiar wymagany do demontazu

Rysunek 12: Wymiary w mm (in)
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Naped regulowany RHD4000
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Rysunek 13: Wymiary w mm (in)
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... 5 Montaz

... Wymiary

Rura potaczeniowa i drazek taczacy

|

®
|l=r| ®
®

I'_|I <

Rysunek 14: Komponenty drazka taczacego i wymiary rury potaczeniowej
PME120 RHD250 RHD500 / RHD800 RHD1250 / RHD2500 RHD4000

@ Stozek 1:10

@ Gniazda spawane znajduja sie w zestawie

@ Rura potaczeniowa 3% in Rura potaczeniowa ¥ in Rura potaczeniowa 1 ¥z in Rura potaczeniowa 2 in Rura potaczeniowa 2 ¥z in
DIN EN 10255 / ISO 65 lub DIN EN 10255 / ISO 65 lub DIN EN 10255 / ISO 65 lub DIN EN 10255 / ISO 65 lub DIN EN 10255 / ISO 65 lub
3/ in schedule 40 pipe. 14 in schedule 80 pipe. 1 %2 in schedule 80 pipe. 2 in schedule 80 pipe. 2 %2 in schedule 80 pipe.
Wymiar ,L“ ustawi¢ wedtug ~ Wymiar ,L“ ustawi¢ wedtug ~ Wymiar ,L“ ustawi¢ wedtug  Wymiar ,L“ ustawi¢ wedtug ~ Wymiar ,L“ ustawi¢ wedtug
potrzeby. Rura nie jest potrzeby. Rura nie jest potrzeby. Rura nie jest potrzeby. Rura nie jest potrzeby. Rura nie jest
zawarta w zestawie. zawarta w zestawie. zawarta w zestawie. zawarta w zestawie. zawarta w zestawie.

Odchylenie katowe przegubu kulowego: skierowane w strone napedu: maks. 3°, skierowane w przeciwnym kierunku do napedu: maks. 10°
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Rysunek 15: Drazek taczacy, wszystkie wymiary w mm (in)
PME120 RHD250 RHD500 / RHD80O RHD1250 / RHD2500 RHD4000
@ A 62 do 78 (2,44 do 3,07) 100 do 120 (3,94 do 4,72) 105 do 120 (4,13 do 4,72) 100 do 140 (4,33 do 5,51) 135 do 165 (5,31 do 6,50)
B =L-(2xA) =L-(2xA) =L-(2xA) =L-(2xA) =L-(2xA)
C 60 (2,36) 99 (3,90) 99 (3,90) 120 (4,72) 163,5 (6,44)
D 46 (1,81) 84 (3,31) 79 (3,11) 100 (3,94) 125,5 (4,94)
E @14 (20,55) 218 (20,71) @22 (20,87) @26 (21,02) @38 (31,50)
F 15 (0,59) 18 (0,71) 28 (1,10) 24,5 (0,96) 30,5 (1,20)
G 14 (0,55) 18 (0,71) 21(0,83) 25 (0,98) 37 (1,46)
H 18 (0,71) 23 (0,91) 23 (0,91) 32 (1,26) 42,5 (1,67)
| 61 (2,40) 74 (2,91) 91 (3,62) 104,5 (4,11) 141 (5,55)

@

X - /I | |m m| o 0

N |w | >

D

8-0,015 / -0,051
(0,31 +0,0006 / +0,002)
48 (1,89)

@24 +0,033 /0

(20,95 +0,0013 / 0)

32 (1,26)

27 +0,2 (1,06 +0,008)
100 (3,94)

125 (4,92)

150 (5,91)

@25 (©0,98)

@21, 320*

(20,83, ©0,79%)

201 (7,91)

32 (1,26)

9 (0,35)

19 (0,75)

8-0,015 / -0,051
(0,31 +0,0006 / +0,002)
60 (2,36)

30 +0,033 /0

(21,18 +0,001 / 0)

40 (1,57)

33,3 +0,2 (1,31 +0,079)
120 (4,72)

150 (5,91)

200 (7,97)

@40 (@1,57)

@35,5, @32+

(21,40, @1,26*)

265 (10.43)

50 (1,97)

21(0,83)

21(0,83)

14 -0,018 / -0,061
(0,55 +0,0007 / +0,0024)
80 (3,15)

@50 +0,039 /0O

(@1,97 +0,0015 / 0)

63 (2,48)

53,8 +0,2 (2,12 +0,0078)
150 (5,91)

200 (7,87)

250 (9.84)

248 (21,89)

@41, @37,5*

(21,61, @1,48%)

343 (13,50)

70 (2,76)

26 (1,02)

25(0,98)

20 -0,022 / -0,074
(0,79 +0,0009 / +0,0029)
120 (4,72)

@70 +0,076 / +0,030
(@2,76 +0,030 / +0,001)
75 (2,95)

74,9 +0,2 (2,95 +0,008)
200 (7,87)

250 (9,84)

300 (11,81)

350 (13,78)

@60 (22,36)

@52,5, @48,5*

(@2,07, @1,91%)

460 (18,11)

100 (3,94)

35 (1,69)

30 (1,57)

25-0,018 / -0,061
(0,98 +0,0007 / +0,0024)
140 (5,51)

@85 +0,090 / +0,036
(@3,35 +0,090 / +0,001)
87 (3,43)

90,4 +0,2 (3,56 +0,008)
400 (15,75)

@76 (292,99)

68, @58*

(22,68, @2,28*)

537 (21,14)

140 (5,51)

43 (1,69)

40 (1,57)

* Dzwignia wersja amerykariska
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6 Przytacza elektryczne

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenistwo obrazen na skutek dotkniecia czesci pod

napieciem!

Smier¢ lub powazne obrazenia spowodowane porazeniem

pradem lub nieoczekiwanymi ruchami maszyny. W trybie

automatycznym silnik znajduje sie pod napieciem nawet w

stanie spoczynku.

« Podczas wykonywania jakichkolwiek prac na napedzie lub
elementach przynaleznych nalezy wytaczy¢ napiecie
zasilajgce modutu elektroniki i ewentualnie oddzielnie
podtaczone ogrzewanie (opcja) i zabezpieczyc je przed
przypadkowym wtgczeniem!

Przytaczenie urzadzenia do sieci elektrycznej moze zostac
wykonane jedynie przez upowaznionych elektrykdw.

Nalezy przestrzega¢ wskazan niniejszej instrukcji dotyczacych
podtaczenia elektrycznego, w innym przypadku moze zostacd
naruszony rodzaj zabezpieczenia IP.

Bezpieczne odseparowanie obwoddéw elektrycznych
niebezpiecznych pod katem dotyku zostaje jedynie wtedy
zapewnione, jezeli podtaczone urzadzenia spetniajg wymogi
normy EN 61140 (wymogi podstawowe bezpiecznych separacji).
Dla zapewnienia bezpiecznej separacji przewody
doprowadzajace nalezy uktadaé oddzielnie od obwoddéw
elektrycznych, ktérych dotkniecie grozi niebezpieczernstwem, lub
dodatkowo je izolowac.

Informacje ogdlne

Kazdy naped wymaga odpowiedniego modutu elektroniki
Contrac, do ktérego zatadowane jest oprogramowanie wtasciwe
dla napedu. Nalezy przestrzegac¢ danych podanych w instrukgji
obstugi. Dane na tabliczce znamionowej na module elektroniki i
na napedzie muszg by¢ ze sobg zgodne, aby zapewni¢
prawidtowe przyporzadkowanie sprzetu i oprogramowania.

Rozmieszczenie przytaczy

Notyfikacja

Szczegdtowe informacje na temat podtaczenia elektrycznego
napeddéw do przynaleznego modutu elektroniki mozna znalez¢é na
schematach obwoddw w instrukcji obstugi modutu elektroniki.

Przekroje przewoddéw we wtyczce

uniwersalnej
PME

Napedy z oddzielnym uktadem elektronicznym

Styki zaciskane

Silnik / hamulec / ogrzewanie

Sygnaty
Powierzchnia styku

Silnik / hamulec / sygnaty:

Ogrzewanie:

maks. 1,5 mm2 (16 AWG)
maks. 0,5 mm? (20 AWG)
poztacana

posrebrzane

Napedy z oddzielnym uktadem elektronicznym

Zaciski srubowe (opcja)

Silnik / hamulec / ogrzewanie /

sygnaty
Powierzchnia styku

0,2 do 2,5 mm? (24 do 14 AWG)

Silnik / hamulec / sygnaty: poztacana

Ogrzewanie: posrebrzane

Napedy z wbudowanym modutem elektroniki

Styki zaciskane
Sie¢ maks. 1,5 mm2 (16 AWG)
Sygnaty maks. 0,5 mm?2 (20 AWG)

Powierzchnia styku

poztacana

Napedy z wbudowanym modutem elektroniki

Zaciski Srubowe (opcja)

Sieé, sygnaly

Powierzchnia styku

0,2do 2,5 mm? (24 do 14 AWG)

poztacana

RHD

Styki zaciskane

Silnik / hamulec / ogrzewanie

Sygnaty

Powierzchnia styku

maks. 1,5 mm?2 (16 AWG)
maks. 0,5 mm2 (20 AWG)

poztacana

Zaciski Srubowe (opcja)

Silnik / hamulec / ogrzewanie

Sygnaty

Powierzchnia styku

maks. 2,5 mm?2 (14 AWG)
maks. 2,5 mm2 (14 AWG)
Silnik / hamulec / sygnaty: poztacana

Ogrzewanie: posrebrzane
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Przekroje przewodéw w module elektroniki

Wskazéwka

Szczegoty dotyczace oddzielnych modutéw elektroniki zostaty
podane w odpowiednich arkuszach danych.

EAN823 - zaciski Srubowe

Silnik/hamulec

Sie¢

Sygnaty

sztywny: 1,5 do 6 mm? (16 do 10 AWG)
elastyczny: 1,5 do 4 mm?2 (16 do 12 AWG)
sztywny: 0,5 do 6 mm? (20 do 10 AWG)
elastyczny: 0,5 do 4 mm2 (20 do 12 AWG)
sztywny: 0,5 do 6 mm? (20 do 10 AWG)
elastyczny: 0,5 do 4 mm? (20 do 12 AWG)

EBS862 - ztacze zaciskowe

Zaciski do przewodéw o $rednicy
maks. 6 mm? (10 AWG)
maks. 4 mm2 (12 AWG)

Kabel sieciowy

Przewdd sygnatowy (system
sterowania)

maks. 4 mm?2 (12 AWG)
maks. 6 mm?2 (10 AWG)
maks. 4 mm2 (12 AWG)

Przetwornik pomiarowy (opcja)
Przewdd silnika

Kabel czujnika

EBN853 - zaciski Srubowe

Silnik/hamulec

Sie¢

Sygnaty

sztywny: 1,5 do 6 mm?2 (16 do 10 AWG)
elastyczny: 0,2 do 4 mm2 (24 do 12 AWG)
sztywny: 1,5 do 6 mm? (16 do 10 AWG)
elastyczny: 0,5 do 4 mm? (20 do 12 AWG)
sztywny: 0,5 do 4 mm2 (20 do 12 AWG)
elastyczny: 0,5 do 2,5 mm?2 (20 do 14 AWG)

Dtawnice kablowe

Napedy regulowane i moduty elektroniki dostarczane sg bez
dtawikéw kablowych. Odpowiednie dfawiki kablowe klient musi
zamontowacd na miejscu.

Otwor gwintowany do dtawika kablowego

EBN861 - zaciski Srubowe

Silnik/hamulec

Sie¢

Sygnaty

sztywny: 1,5 do 6 mm? (16 do 10 AWG)
elastyczny: 1,5 do 4 mm?2 (16 do 12 AWG)
sztywny: 0,5 do 6 mm? (20 do 10 AWG)
elastyczny: 0,5 do 4 mm? (20 do 12 AWG)
sztywny: 0,5 do 4 mm2 (20 do 12 AWG)
elastyczny: 0,5 do 2,5 mm? (20 do 14 AWG)

metryczny adapter opcjonalny do*
Sygnaty M20 x 1,5 (2 x) PG 16 (2 x) NPT %2in (2 x)
Silnik M25 x 1,5 (1 x) PG21(1x) NPT 3 in (1 x)

EAS822 - ztacze zaciskowe

Odpowiedni do kabli o @ Zaciski do przewodéw o

Srednicy

Kabel sieciowy
Przewdd sygnatowy
(system sterowania)
Przetwornik pomiarowy
(opcja)

Przewdd silnika

Kabel czujnika

13 mm (0,51 in)
8 mm (0,311n)

maks. 4 mm?2 (12 AWG)
maks. 1,5 mm2 (16 AWG)
8 mm (0,31in) maks. 1,5 mm2 (16 AWG)

13 mm (0,51 in)
8 mm (0,311in)

maks. 4 mm?2 (12 AWG)
maks. 1,5 mm2 (16 AWG)

EBS852 - ztgcze zaciskowe

Odpowiedni do kabli o @ Zaciski do przewodéw o

$rednicy

Kabel sieciowy
Przewdd sygnatowy
(system sterowania)
Przetwornik pomiarowy
(opgja)

Przewdd silnika

Kabel czujnika

13 mm (0,51 in)
8 mm (0,311n)

maks. 4 mm?2 (12 AWG)
maks. 1,5 mm2 (16 AWG)
8 mm (0,31in) maks. 1,5 mmZ2 (16 AWG)

maks. 4 mm2 (12 AWG)
maks. 1,5 mm2 (16 AWG)

13 mm (0,51 in)
8 mm (0,311in)

*  Adapter do PG lub gwint NPT zamawia¢ oddzielnie

Wybor odpowiedniego kabla
przytaczowego

Podczas doboru kabli przestrzegaé nastepujacych punktéow:

« W przypadku przewodu silnika- / przewodu
hamulcowego, kabla czujnika oraz przewodu
sygnatowego do systemu sterowania / regulatora uzy¢
przewoddéw ekranowanych.

« Podtaczy¢ kazdorazowo po obu stronach ekranowania
przewoddw silnika- / hamulcowych oraz kabli czujnika (na
napedzie i na module elektroniki Contrac).

Wyrownanie potencjatow

Aby unikna¢ ryzyka porazenia pradem elektrycznym,
niebezpiecznych czesci bedacych pod napieciem nie wolno
dotykad, a dotykalne czesci przewodzace prad nie moga stad sie
niebezpiecznymi cze$ciami przewodzacymi prad ani w
normalnych warunkach, ani w warunkach pojedynczej usterki.
Rzeczywisty prad ptynacy w przypadku btedu wynika z napiecia
przewodu do ziemi i catkowitych impedancji obecnych w petli
zwarcia.

W przypadku dtugich przewoddéw spadek napiecia moze byc¢
niebezpieczny pod katem dotyku, jesli natezenie pradu jest zbyt
wysokie.

Zaleca sie, aby modut elektroniki i naped byty potaczone z
uktadem wyréwnania potencjatéw o niskiej rezystancji
(rezystancja uziemienia < 0,1 Q). Nalezy przestrzegac
postanowien odpowiednich norm serii VDE 100.
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7 Uruchamianie

Wskazéwka Tryb automatyczny / tryb reczny
Podczas uruchamiania napeddéw przestrzegac bezwzglednie _
instrukcji obstugi przynaleznego modutu elektroniki! A OSTRZEZENlE
Niebezpieczenstwo obrazen na skutek dotkniecia czesci pod
R napigciem!
8 Eksploatac]a Smier¢ lub powazne obrazenia spowodowane porazeniem
pradem lub nieoczekiwanymi ruchami maszyny. W trybie
Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa automatycznym silnik znajduje sie pod napieciem nawet w

stanie spoczynku.

A NIEBEZPIECZENSTWO « Podczas wykonywania jakichkolwiek prac na napedzie lub

Zagrozenie zycia przez nieoczekiwany ruch napedu! elementach przynaleznych nalezy wytaczy¢ napiecie
Nieoczekiwany ruch napedu skutkuje powaznymi obrazeniami zasilajgce modutu elektroniki i ewentualnie oddzielnie
lub Smiercia. podtaczone ogrzewanie (opcja) i zabezpieczyc je przed
« Zadbad o to, aby osoby mogty wykonywac ruchy napedu przypadkowym wtgczeniem!

bez zagrozenia!

Sterowany modutem elektroniki silnik regulowany porusza

A OSTRZE2EN|E watem koricowym za posrednictwem smarowanej olejem
Niebezpieczeristwo zmiazdzenia pomiedzy dzwignig i przektadni. Przektadnia przekazuje nominalny moment obrotowy
ogranicznikami lub pomiedzy dzwignia i drazkiem! za posrednictwem dzwigni z przegubem kulowym i drazka na
. Nie wktada¢ rak do obszaru zagrozenia. nastawnik. Czujnik potozenia rejestruje aktualng pozycje watu
« Uruchamia¢ naped wytgcznie z zamontowanga pokrywa koricowego.
dzwigni. Regulowane mechaniczne ograniczniki zapobiegaja w przypadku
btednej obstugi przecigzenie nastawnika. Wbudowany w silnik
Wskazéwka hamulec przejmuje przy wytaczonym napieciu zasilajacym
Monitorowanie obwodu regulacji w module elektroniki musi by¢ funkcjg zatrzymywania.

zawsze aktywne, jest ono uruchamiane fabrycznie i nie wolno go
potem ani dezaktywowa¢ ani modyfikowad.
Tryb reczny
- Przed wigczeniem upewnic sig, ze zachowane sg wymienione Tryb reczny umozliwia ruch napedu przy wytgczonym napigciu
w arkuszu danych warunki otoczenia i ze zasilanie elektryczne  zasilajagcym.
jest zgodne z danymi podanymi na tabliczce znamionowej

modutu elektroniki. /\ OSTROZNIE

-+ W przypadku obawy o brak mozliwosci bezpiecznej Niebezpieczenistwo doznania obrazen!
eksploatacji nalezy unieruchomi¢ urzadzenie i zabezpieczy¢ Niebezpieczenstwo doznania obrazen przez nieoczekiwany
przed niezamierzonym wtaczeniem. ruch pokretta recznego.

- Jedli naped zostanie ustawiony w strefach pracy i Podczas naciéniecia zwolnienia blokady pokretta moze dojé¢
komunikacji, do ktérych dostep maja osoby niepowotane, do nieoczekiwanego ruchu pokretta na skutek sity
uzytkownik musi zastosowa¢ odpowiednie srodki ochronne. odwodzacej.

- Przed uzyciem pokretta nalezy odtgczy¢ silnik od napigcia. « Przed nacisnieciem zwolnienia blokady pokretta

przytrzymad pokretto druga wolna reka.
1. Wocisna¢ zapadke zwalniajaca pokretta.

Wskazéwka
Krecenie pokrettem w prawo powoduje obrét dzwigni w lewo
(kierunek ruchu w strone watu pokretta lub napedowego).

2. Umiesci¢ dZzwignie napedu poprzez krecenie pokretta w

wybrang pozycje.
3. Pusci¢ zapadke zwalniajaca.
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Obstuga za pomocg pokretta w potaczeniu z kontrolg
obwodu

Kontrola obwodu regulacji modutu elektroniki monitoruje
zachowanie watu napedowego. Kontroluje, czy polecenia
przesuniecia wyzwalajg odpowiednie procesy.

Przy wytaczonym napieciu zasilajacym monitoring obwodu
regulacji nie dziata i tryb reczny nie jest kontrolowany. Jesli mimo
to naped jest przemieszczany recznie przy uzyciu pokretta przy
wigczonym zasilaniu, monitoring obwodu regulacji rozpoznaje to
jako ,ruch bez polecenia jazdy”. Wyzwalany jest odpowiedni
sygnat.

Aby cofnad to zaktdcenie, dostepne sg nastepujace mozliwosci:

« Reset za posrednictwem uruchomienia i pola
serwisowego

+ Reset za pomocg graficznego interfejsu

- Zmiana sygnatu wartosci zadanej o co najmniej 3 % na
dtuzejnizls

« Okablowanie wejs$¢ binarnych BE2 lub BE3 (nie w
przypadku trybu regulatora krokowego)

Jesdli funkcja ,monitorowanie obwodu regulacji“ jest wytaczona,
naped jest nadal monitorowany pod katem ,,ztego kierunku
ruchu“ i odpowiedni komunikat jest wydawany.
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9 Diagnostyka / komunikaty btedow
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Ten rozdziat dotyczy wytacznie bteddéw sprzetu. Dalsze wyszukiwanie btedéw moze nastapié z uzyciem pomocy online pulpitu obstugi.

Nieprawidtowe dziatanie

Mozliwa przyczyna

Usuwanie btedéw

Nastawnika nie mozna przesuna¢ za pomoca napedu.

Brak reakcji napedu.

Naped nie pracuje w trybie automatycznym pomimo
wiaczenia AUT w graficznym pulpicie obstugi.

Brak reakcji napedu na sterowanie (dioda LED 5 miga
z czestotliwoscig 1 Hz) (od wersji oprogramowania
2.00).

Diody LED na panelu uruchamiania i obstugi migaja
réwnoczesnie.

Diody LED migaja na przemian.

Zaktécenie podczas najazdu na pozycje kraricowa

Nieprawidtowe dziatanie napedu lub nastawnika (np. Naped odtaczy¢ od nastawnika.

dtawnica zamocowana zbyt mocno).

Jezeli naped pracuje, btad prawdopodobnie w
nastawniku.
Jezeli naped nie pracuje, btagd prawdopodobnie w

napedzie.

Nieprawidtowy uktad elektroniczny lub nieprawidtowy Poréwnac dane na tabliczkach znamionowych napedu

rekord.

Nieprawidtowe ustawienie uktadu elektronicznego

Brak komunikacji z systemem kierowania
Nieprawidtowe okablowanie pomiedzy napedem i
uktadem elektronicznym.

Uszkodzony silnik / hamulec

Wejscia binarne uktadu elektronicznego nie
podtaczone.

Nie mozna zwolni¢ hamulca (brak mechanicznego
,zatrzasniecia”)

Wejécie binarne 1 (BE 1) niepodtaczone.

Naped w trybie recznym (MAN) za pomoca panelu
uruchamiania i obstugi

Naped nie jest prawidtowo wyregulowany.

Zaktdécenie uktadu elektronicznego/napedu

Naped w obszarze granicznym czujnika potozenia

i uktadu elektronicznego.

Sprawdzi¢ / zmienié.

Zmieni¢ ustawienia za pomocg oprogramowania do
ustawiania parametréw.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzié opornos¢ uzwojenia silnika i hamulca.
Sprawdzié bezpiecznik hamulca.

Podtaczyd.

Sprawdzié szczeline powietrzng (ok. 0,25 mm
[0,010 in]) i potaczenie elektryczne z hamulcem.
Sprawdzié opdr uzwojenia hamulca.

Podtaczyd.

Sprawdzié ustawienia oprogramowania dla wej$¢
binarnych.

Przetaczy¢ naped w tryb automatyczny (AUT).

Wyregulowac naped.

Naped przesuna¢ nad pozycja kraricowa recznie lub za
pomoca przyciskéw obstugi na panelu uruchamiania i
obstugi (ewentualnie odtaczy¢ wezesniej od
nastawnika).

Cofnaé naped i ponownie potaczy¢ z nastawnikiem.

Ponownie wyregulowac naped dla zakresu roboczego.

Elektryczne wartosci kontrolne

Podane wartosci oporu dla silnika odnosza sie do pomiaréw przewodnikdw zewnetrznych do zewnetrznych.

EM24 MCS 071 BA MCS 080 BA MC 090 BA MC 100 BA
Silnik* L1 (niebieski) — L2 (czarny): 3,4 Q 45,6 Q 21,6 Q 9,6 Q 7,6 Q
L1 (niebieski) — L3 (fioletowy): 3,4 Q
Hamulec* 195Q 2120 Q 2120 Q 1620 Q 1290 Q

*  Podany opdr uzwojenia 5 % przy 20 °C (68 °F)
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10 Konserwacja

Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenistwo obrazen na skutek dotkniecia czesci pod

napieciem!

Smier¢ lub powazne obrazenia spowodowane porazeniem

pradem lub nieoczekiwanymi ruchami maszyny. W trybie

automatycznym silnik znajduje sie pod napieciem nawet w

stanie spoczynku.

« Podczas wykonywania jakichkolwiek prac na napedzie lub
elementach przynaleznych nalezy wytaczy¢ napiecie
zasilajgce modutu elektroniki i ewentualnie oddzielnie
podtaczone ogrzewanie (opcja) i zabezpieczyc je przed
przypadkowym wtgczeniem!

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo obrazen z powodu wysokiej masy

Smier¢ lub powazne obrazenia spowodowane niewtagciwym

transportem urzadzenia lub jego komponentéw.

« Podczas wszystkich prac konserwacyjnych nalezy
uwzglednié¢ wage urzadzenia lub jego komponentéw (patrz
informacje o wadze w Wersje urzadzenia na stronie 6).

- Do transportu urzadzenia lub jego komponentéw nalezy
uzywac odpowiedniego podnosnika.

- Wieszac urzadzenie i komponenty wytacznie na uchwycie
(Sruby oczkowe).

Wskazéwki dotyczace materiatéw pomocniczych i

eksploatacyjnych
« Przestrzegacé obowiazujacych przepiséw i arkuszy danych
producenta!

« Oleje mineralne i smary moga zawiera¢ dodatki, ktére pod
szczegdlnymi warunkami moga prowadzi¢ do szkodliwych
skutkow.

« Przy kontakcie skory z olejami i smarami moze dojs$¢ do
obrazen skéry (podraznienie, zapalenie, alergie). Dlatego
nalezy unika¢ dtuzszego, nadmiernego i wielokrotnego
kontaktu ze skéra. Zanieczyszczenie skdry przez smary nalezy
zmy¢ niezwtocznie za pomocg wody i mydta! Unika¢ kontaktu
z otwartymi ranami!

« W razie kontaktu z oczami natychmiast przemy¢ oczy przez
15 minut woda i skonsultowac sie z lekarzem!

« Podczas uzytkowania smaréw korzystac z odpowiednich
Srodkéw ochrony i pielegnacji skéry lub zastosowad odporne
na olej rekawice.

« Smary, ktére dostang sie na podtoge stanowig ryzyko z uwagi
na niebezpieczenstwo poslizgniecia. Zwigzac olej za pomoca
trocin lub $rodkéw wchtaniajacych olej i je usunagé.

Wszystkie naprawy i konserwacje moga by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowany personel serwisowy.

Przy wymianie lub naprawie poszczegdlnych elementéw
stosowacd oryginalne czesci zamienne.

Informacje ogélne

Ze wzgledu na wytrzymata konstrukcje napedy regulowane
Contrac sa niezawodne i wymagaja minimalnego naktadu na
konserwacje. Z uwagi na to, ze interwaty serwisowe zaleza od
efektywnego obciazenia, nie mozna podac tu reguty.
Zintegrowany mikroprocesor ocenia czynniki obcigzenia (np.
momenty, sity, temperatury itp.) i oblicza w ten sposdb czas
uzytkowania pozostaty do nastepnej konserwagji.

Te dane moga by¢ wyswietlane na graficznym interfejsie.
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... 10Konserwacja

Inspekcja i regeneracja

- Do konserwacji napeddéw wolno uzywaé wytacznie
oryginalnych czesci, np. tozysk, uszczelek i oleju.

« Po uptywie okresu uzytkowania nalezy wykona¢ czynnosci
konserwacyjne.

« Najpodzniej po uptywie wymienionych okreséw nalezy
przeprowadzié przeglad / konserwacje.

Plan konserwacji

Interwat czasowy Czynnosci

1 x wroku Kontrola wzrokowa uszczelnien pod katem
wyciekéw. W razie nieszczelnosci zdemontowac i
wymienié.

Co2lata Kontrola dziatania: przejechac 2 x petng droge i
sprawdzi¢ pod katem prawidtowej redukcji
predkosci obrotowe;j.

Co 4 lata Sprawdzié poziom oleju.

Najpdzniegj co 10 lat,
preferencyjnie po Sprawdzic kota zebate pod katem zuzycia i, jesli
uptywie pozostatego konieczne, wymienic.

czasu uzytkowania

wymienic olej, tozyska i uszczelki silnika i przektadni.

Podczas prac serwisowych upewni¢ sig, czy nie ma widréw lub
innych ciat statych w przektadni.

Podczas kontroli poziomu oleju zabronione jest wykonywanie
ruchéw napedem.

Demontaz silnika i ustawianie hamulca

/\ OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo doznania obrazen!

Poprzez sity reakcyjne nastawnika naped moze sie przestawic¢
przy demontazu silnika lub luzowaniu hamulca.

- Zadbac o to, aby zadne sity nie dziataty na dzwignie.

W trybie automatycznym hamulec nie podlega zuzyciu, poniewaz
jest na state wytaczony. Ponowna regulacja nie jest wymagana.
W celu sprawdzenia dziatania hamulca nalezy uzy¢ funkcji
testowej oprogramowania do konfiguracji.

Wymiana oleju

Notyfikacja

Nie mozna mieszac ze sobg olejéw przeznaczonych do pracy w
réznych zakresach temperatur.

Podczas wymiany oleju nalezy starannie usung¢ ewentualnie
wyciekty olej, aby zapobiec w ten sposdb zagrozeniu
wypadkowemu.

Stary olej nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowiazujacymi
przepisami. Upewnic sie, Ze olej nie dostanie sie do obiegu wody.
Zapewni¢, aby nie doszto do kontaktu goracych czesci z
wyciekajgcym olejem.

Postepowanie przy wymianie oleju:

1. Przygotowacd pojemnik zbierajacy o pojemnosci whasciwej dla
spodziewanej ilosci oleju zgodnie z llosci napetniania na
stronie 32..

2. Otworzy¢ i odkreci¢ zawor odpowietrzajacy, patrz Rysunek 5
na stronie 12.

3. Aby spuscic olej, odkreci¢ najnizsza Srube spustowa.

4. Zebrac olej w pojemniku zbierajacym.

5. Upewnic sieg, ze zebrany olej zostanie usuniety z obudowy
napedu.

6. Wkreci¢ z powrotem $rube spustowa.

7. Ponownie uzupetni¢ wymagang ilo$¢ oleju zgodnie z llos$ci
napetniania na stronie 32 i zakreci¢ zawdr odpowietrzajacy.
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Rodzaje oleju PME

Rodzaj napedu Temperatura otoczenia Typu oleju-DIN 51517  tozysko silnika (smar)

z ogrzewaniem bez ogrzewania

PME120-Al -25do 55°C -10 do 55°C Mobil SHC 629 - DIN 51517 / ISO 12925-1 ESSO Beacon 325
(wraz ze zintegrowanga (-15do 130 °F) (15 do 130 °F)
elektronika)
PME120-AN -25do 55°C -10 do 65°C
(dla osobnej elektroniki) (-15 do 130 °F) (15 do 150 °F)
- -1do 85°C Mobil SHC 632 - DIN 51517 / 1SO 12925-1

(30 do 185 °F)

Rodzaje oleju RHD

Temperatura otoczenia Typu oleju - DIN 51517

Fabrycznie wypetnione olejem Olej alternatywny
-10 do 65 °C (15 do 150 °F) Castrol Alpha BMB 220 - DIN 51517 ESSO Spartan EP 220 - DIN 51517 / ISO 12925-1
BP Energol GR-XP 220 - DIN 51517
Shell Omala 220 - DIN 51517 / 1SO 12925-1
Mobilgear 630 - DIN 51517 / 1SO 12925-1
-30 do 50 °C (-20 do 130 °F) Mobil SHC 629 — DIN 51517 / 1SO 12925-1 -
-1do 85 °C (30 do 185 °F) Mobil SHC 632 - DIN 51517 / ISO 12925-1 -




32 PME120 / RHD250 do RHD4000 (Contrac) ELEKTRYCZNY NAPED OBROTOWY | OlI/PME/RHD250/4000-PL REV. G

... 10Konserwacja

... Wymiana oleju

lloSci napetniania

PME120-Al/-AN

Potozenie montazowe IMB 3 IMB 6 IMB 7 IMB 8 IMV 5 IMV 6
Minimalnailo$¢ oleju | (gal)* ok. 2,2 (0,58) ok. 2,5 (0,66) ok. 2,2 (0,58) ok. 2,2 (0,58) ok. 2,5 (0,66) ok. 2,5 (0,66)
Min. poziom oleju pod $ruba 45 mm (1,77) 2 mm (0,08) 42 (1,65) 20 (0,79) 23(0,91) 17 (0,67)

kontrolng mm (in)

RHD250
Potozenie montazowe IMB 3 IMB 6 IMB 7 IMV 5 IMV6 /IMB8
Minimalnailo$¢ oleju | (gal)* ok. 4,7 (1,24) ok. 4,7 (1,24) ok. 4,7 (1,24) ok. 4,7 (1,24) ok. 4,7 (1,24)
Min. poziom oleju pod $ruba 40 (1,57) 12 (0,47) 15 (0,59) 35(1,38) Dolna krawedz goérnej
kontrolng mm (in) Sruby olejowej
RHD500 / RHD80O
Potozenie montazowe IMB 3 IMB 6 IMB 7 IMV 5 IMV6 /IMB8
Minimalnailo$¢ oleju | (gal)* ok. 10 (2,65) ok. 11,5 (3,04) ok. 10 (2,65) ok. 10 (2,65) ok. 10 (2,65)
Min. poziom oleju pod $ruba 57 (2,24) Dolna krawedz gérnej 15 (0,59) 37(1,46) Dolna krawedz goérnej
kontrolng mm (in) Sruby olejowej Sruby olejowej
RHD1250 / RHD2500
Potozenie montazowe IMB 3 IMB 6 IMB 7 IMB 8 IMV 5 IMV 6
Minimalnailo$¢ oleju | (gal)* ok. 29 (7,67) ok. 32 (8,47) ok. 24 (6,34) ok. 24 (6,34) ok.33(8,72) ok. 26,5 (7,01)
Min. poziom oleju pod $ruba 75 (2,95) 90 (3,54) 200 (7,87) Dolna krawedz gérnej sruby 34 (1,34) 35(1,38)
kontrolng mm (in) olejowej. Poziom napetnienia

podczas dostawy 33 |

(8,72 gal*).

RHD4000
Potozenie montazowe IMB 3 IMB 6 IMB 7 IMB 8 IMV 5 IMV 6
Minimalnailo$¢ oleju | (gal)* ok. 29 (7,67) ok. 32 (8,47) ok. 24,5 (6,47) ok. 24 (6,34) ok. 34 (8,98) ok. 26,5 (7,01)
Min. poziom oleju pod $ruba 75 (2,95) 90 (3,54) 200 (7,87) Dolna krawedz gérnej sruby 34 (1,34) 35(1,38)
kontrolng mm (in) olejowej. Poziom napetnienia

podczas dostawy 33 |
(8,72 gal*).

* US liquid gallon
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11 Naprawa

Wszystkie naprawy i konserwacje moga by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowany personel serwisowy.

Przy wymianie lub naprawie poszczegdlnych elementéw
stosowacd oryginalne czesci zamienne.

Zwroty urzadzen

W przypadku zwrotu urzadzenia do naprawy lub dodatkowej
kalibracji prosze uzy¢ oryginalnego opakowania lub
odpowiedniego, bezpiecznego pojemnika transportowego.
Do urzadzenia nalezy zataczy¢ formularz przesytki zwrotnej
(patrz).

Zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej dla materiatéw
niebezpiecznych, posiadacze odpaddéw specjalnych sg
odpowiedzialni za ich utylizacje, wzgl. musza przy wysytce
przestrzegaé nastepujacych przepiséw:

Zadne urzadzenia dostarczane do firmy ABB nie moga zawieraé
niebezpiecznych substancji (kwaséw, tugdéw, roztwordw itd.).

Prosze zwrdcic sie do serwisu w Centrum Obstugi Klienta (adres
na stronie 4) i zapytac¢ o najblizszy serwis.

12 Recykling i utylizacja

Wskazéwka
Produkty oznaczone przedstawionym obok symbolem
nie moga by¢ utylizowane jako nieprzesortowany
odpad osiedlowy ($mieci z gospodarstw domowych).
Nalezy je przekaza¢ oddzielnie do punktéw zbiorki
B sPrzetu elektrycznego i elektronicznego.

Produkt i opakowanie wykonane sa z materiatéw, ktére moga
by¢ dalej przetwarzane przez wyspecjalizowane zaktady
recyklingowe.

Podczas utylizacji nalezy przestrzegac¢ ponizszych zalecen:

« Niniejszy produkt podpada od 15.08.2018 pod dziatanie
dyrektywy WEEE 2012/19/EU i odpowiednich ustaw
krajowych (w Niemczech np. ElektroG).

- Produkt nalezy przekazac do specjalistycznego zaktadu
recyklingowego. Produktu nie oddawad do sktadowisk
odpaddéw komunalnych. Zgodnie z dyrektywa WEEE
2012/19/EU do punktdow tych mogga by¢ oddawane
jedynie produktow wykorzystywane prywatnie.

- Jesli nie maja Panstwo mozliwosci fachowego usuniecia
starego urzadzenia, nasz serwis moze sie tego podjac za
odpowiednig optata.

13 Dalsze dokumenty

Notyfikacja

Cata dokumentacja, deklaracje zgodnosci, aprobaty, certyfikaty i
inne dokumenty sg dostepne w strefie pobierania ABB.
www.abb.com/actuators

Znaki towarowe

HART jest zastrzezonym znakiem towarowym FieldComm Group, Austin,
Texas, USA

PROFIBUS® i PROFIBUS DP® sg zastrzezonymi znakami towarowymi
PROFIBUS® & PROFINET International (PI)
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14 Suplement

Formularz zwrotu

Oswiadczenie o skazeniu urzadzen i ich elementéw

Naprawa i / lub konserwacja urzadzen i ich elementéw bedzie przeprowadzana wytacznie po zatgczeniu kompletnie wypetnionego
oswiadczenia.

W przeciwnym razie przesytka nie zostanie przyjeta. Oswiadczenie takie moze zostaé wypetnione i podpisane wytacznie przez
wyspecjalizowany personel uzytkownika urzadzenia.

Dane dotyczace zamawiajacego:

Firma:

Adres:

Osoba do kontaktu: Telefon:
Faks: E-mail:

Dane dotyczace urzadzenia:
Typ: Nr seryjny:
Przyczyna zwrotu / opis uszkodzenia:

Czy urzadzenie byto stosowane do pracy z substancjami niebezpiecznymi lub zagrazajacymi zdrowiu?

[] Tak [] Nie

Jezeli tak, jaki to rodzaj skazenia? (Prosze zaznaczy¢ wtasciwe).

[] Biologiczne [] Zrace / drazniace [] Palne (tfatwo / bardzo tatwo zapalne)
[] Toksyczne [] wybuchowe [] Pozostate Substancje szkodliwe

[] Radioaktywne

Z jakimi substancjami urzadzenie miato stycznos$¢?
1.
2.
3.

Niniejszym potwierdzamy, ze przestane urzadzenia / czesci byty poddawane czyszczeniu i s wolne od substancji niebezpiecznych i
trujacych, zgodnie z ustawa o substancjach niebezpiecznych.

Miejscowos¢, data Podpis i pieczatka firmy



Uwagi
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ABB Measurement & Analytics

Lokalnego przedstawiciela ABB mozna znalez¢ na
stronie:
www.abb.com/contacts

Dodatkowe informacje o produkcie mozna znalez¢ na
stronie:
www.abb.com/actuators

Zastrzegamy sobie mozliwos$¢ wprowadzenia zmian technicznych a takze zmian tresci
ponizszego dokumentu w kazdym czasie i bez wczedniejszej zapowiedzi. W przypadku
zamowien obowigzujg uzgodnione detaliczne deklaracje. ABB nie przejmuje
odpowiedzialnosci za ewentualne btedy czy tez niekompletnosci tego dokumentu.

Zastrzegamy sobie wszystkie prawa dotyczace tego dokumentu, a takze zawartych w
nim tematéw i ilustracji. Bez wczes$niejszej zgody firmy ABB, uzyskanej na pismie,
zabrania sie powielania, przekazywania tresci dokumentu osobom trzecim lub
wykorzystywania jej, takze w formie wypisu i wyciggu.

© ABB 2024 3KXE111014R4224

Instrukcja oryginalna
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