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ACS50 Brugermanualer pa andre sprog og ACS50 Teknisk Reference kan findes pa internetsiden:
http://www.abb.com.

Indtast ACS50 UG (eller ACS50 TR) i sggefeltet. Klik pa “Search”. Fjern kun “Selection Search Web
pages (HTML)” og klik pa “Search”.
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Sikkerhedsinstruktioner

Laes omhyggeligt nedenstaende instruktioner, inden installationen
pabegyndes.

Advarsel! Farlig spaending!

Kun en uddannet elektriker ma installere ACS50.

Der ma aldrig arbejdes med drevet, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er indkoblet. Efter at have udkoblet
netspaendingen, skal man vente mindst 5 minutter for at lade
mellemkredskondensatorerne aflade, inden arbejdet med drevet
pabegyndes.

Bemaerk: DIP switches har farlig spaending.

Bemaerk: Selv nar motoren er standset, er der farlig speending ved
effektklemmerne L/R, N/S, T1/U, T2/V og T3/W.

Bemaerk: Selv nar enheden ikke er tilsluttet netspaendingen, kan
der veere farlige, eksterne spaendinger forbundet til
releeudgangsklemmerne.

Advarsel! Varme overflader!

Under driften kan kaleelementet na en hgj temperatur (>80 °C).
Veer sikker pa, at installationsinstruktionerne overholdes.

Generelle sikkerhedsinstruktioner

ACS50 starter automatisk motoren efter en netafbrydelse, hvis det
eksterne startsignal er aktivt.

Forsgg aldrig at reparere en enhed, der er gdelagt. ACS50 er ikke
en enhed, der kan repareres pa montagestedet. Tag kontakt til
leverandgren for at fa en erstatningsenhed.

Installer ACS50 et sted, hvor den kan sta aflast, eller kun er
tilgeengelig ved brug af veerktg;j.

Tilslut ikke netspaending til enheden mere end én gang hvert tredje
minut.

En aendring af DIP switchene vil have indflydelse pa ACS50's
funktion og ydelse. Undersgg at aendringerne ikke vil kunne
forarsage skader pa personer eller ejendom.

Om denne manual

Denne guide giver de ngdvendige informationer om installation og
opstart af enheden.

Kontrol ved levering

r‘““% ACS50-01E-09A8-2
P20

U1 1*200..240V | U2 3*0..U1

f1 50/60Hz 12 0..120/130Hz

1 220A 12 9.8A

Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

Leverancen indeholder

1. ACS50

2. Brugermanual

2. To baijler for styrepanelet (kun EMC

omformere) I
. . SIN YWWRXXXX
Kontroller maerkepladen og vaer sikker pa, atden |HIRIIEIREIIE
leverede enhed svarer til ordren. SATE RO e o
(€ C @
ACS50-01_ - -

EMC filter: E = Indbygget, N = Nej \
Max. kontinuerlig udgangsstrem (/,):

01A4 =14 A, 02A2=2,2 A, 04A3 =43 A

07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A

Netspanding (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serienummer (S/N) er trykt pa meerkepladen.
(Y = Fremstillingsar, WW = fremstillingsuge)
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Oversigt

ACS50 drevet styrer en 3-faset asynkronsmotors hastighed.

Beskyttelsesjord (PE), side 13
Indgangsterminaler, side 13

Net LED, side 17

N

Fejl LED, side 17

\'- =3 DIP switches, side 710
- ;

Styrepotentiometre, side 72

-
-

Relaeeudgangsterminaler, side 14

Styrekabelterminaler, side 74

Motorkabelskaerm, side 13

) 'J‘ \ \g 1“"‘"

Motorkabelterminaler, side 73. Daekslet giv-
er ekstra isoaltion. Skub deekslet mod ven-
stre for at lukke.

Valg af analog inputsignal
(spaending/stram), side 14

MOTOR '

‘l’U Tgv b N &
TIw

CLOSED,  -OPEN

 ALATRAR e
ANAUARETRANNNNANNNNNNY

Monteringsflap, side 8 - 9 : | | . — Bagjleplade, side 15 (Kun EMC omformere)
=i



Installation og opstart

Lees Sikkerhedsinstruktioner pa side 3, inden der fortsaettes.

Handling Pg.
1 Check leverancen. 3
2 Veer sikker pa, at installationsmiljget er egnet for ACS50.
3 Monter omformeren. 8-9
4 Check standardinstillingerne: Motorens nominelle frekvens er 50 Hz; belastningen er en pumpe eller en ventilator; den 10
maksimale udgangsfrekvens er 50 Hz. Hvis standardindstillingerne ikke passer, reguleres DIP-switchene.
5 Veer sikker pa, at MOTOR | NOM potentiometeret passer til motorens maerkestrgm. Det definerer virkning af motorens | 12
termiske beskyttelsesfunktion.
6 Tilpas om ngdvendigt accelerations-/decelerationstidspotentiometeret ACC/DEC. 12
7 Tilslut net- og motorkabler. 13
8 Tilslut styrekablerne. 14
9 Tilslut indgangsspaendingen. Grgn LED teender. Bemaerk: Motoren roterer, hvis startsignalet er aktivt.
1 Indstil hastighedsreferencen og aktiver startsignalet. Motoren accelererer op til den valgte hastighedsreference. 16
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Omgivelsesbetingelser

Montagested

Lagring og transport i beskyttelsesemballage

Lufttemperatur

-20 °C (-4 °F), frost ikke tilladt 1)

+40 °C (104 °F), ved nominel last
+50 °C (122 °F), hvis kontinuerlig
udgangsstgm er max. 85% af nominel
udgangsstrem /,.

-40 °C (-40 °F) til +70 °C (158 °F)

Hgjde over havet

0...2000 m (0...6,600 ft). Ved hgjder mellem
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), reduceres
PN og I, med 1% for hver 100 m.

Ingen begraensning

Relativ Mindre end 95%, kondens ikke tilladt Mindre end 95%, kondens ikke tilladt

luftfugtighed

Forurenings- * Ledende stgv ikke tilladt Lagring Transport

niveau » Luften skal vaere ren og fri for korroderende .7 ojenge stoy ikke tilladt |+ Ledende stov ikke tilladt

(IEC 60721-3-3)

materialer og ledende stgv.
+ Kemiske gasser: Klasse 3C2
» Faste partikler: Klasse 3S2

+ Kemiske gasser: Klasse 1C2 | « Kemiske gasser: Klasse 2C2
» Faste partikler: Klasse 1S2 » Faste partikler: Klasse 2S2

Sinusformet

Frekvensomrade: 5...150 Hz

I henhold til ISTA 1A specifikationer

vibration Konstant acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-29)

Chok Ikke tilladt Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Frit fald: Ikke tilladt Ikke tilladt

1) Nar drevet benyttes ved minustemperaturer, skal drevet fortsat veere tilsluttet spaendingen. Monter drevet indvendig i en ekstra
kapsling. Det skal sikres, at varmen, som genereres af drevet, kan bortskaffes.

Beskyttelsesgraden for ACS50 er IP20.




Dimensions

Modul | Modul | Modul | Modul
A B C D
mm mm mm mm
(in) | (in) | (in) | (in)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 | 675 | 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 | 128 | 159 | 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
675 | 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.01) | (3.01)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 | 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 | 156 | 182 | 214
(6.14) | (6.14) | (7.15) | (8.41)
170 | 170 | 194 | 226
(6.99) | (6.99) | (7.62) | (8.88)
1465 | 1465 | 171 | 203
(5.77) | (5.77) | (8.72) | (7.98)
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Montering

Advarsel! Under normal drift vil enheden na en hgj temperatur. Vaer sikker pa, at der er tilstraekkelig kaleluft under alle forhold:
- ACS50 skal altid installeres, sa koleribberne holdes vertikalt.

- Sgrg for, at der er tilstraekkeligt plads rundt om A og B omformere. Omformer C og D kales med ventilator og kan derfor installeres ved

siden af hinanden uden ekstra plads imellem.

Installer enheden ved hjeelp af monteringsklips pa en 35 mm DIN skinne eller pa en veeg.

Montering pa en DIN skinne
"Klik" ACS50 fast pa skinnen. Tryk
grebet gverst pa monterings-
klipsen for at Igsggre enheden.

Montering pa en vaeg
Installer enheden med
monteringsklips pa veeggen.
Anvend M4 skruer.

Monteringsafstand

Der skal altid veere tilstraekkelig afstand rundt om
enheden, for at sikre den ngdvendige kgling.
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Fastger og demonter vaegmonteringsclipsen

Enheden kan monteres med enten den brede eller smalle side op mod vaeggen. Installer monteringsclipsen pa den gnskede side. Se
instruktioner neden for for modul A og B. Demonter monteringsclipsen for modul C og D ved at treekke ned og monter ved at trykke

opad.

Demontering af monteringsclipsen,
modul A og B: Tryk pa de to
plastikknapper for at Igsne den gverste og
nederste del af clipsen fra hinanden.

Montering af monteringsclipsen,
modulstgrrelse A: Placer de to dele som
vist neden for og klik dem sammen.

Montering af monteringsclipsen,
modulstgrrelse B: Skub til de to dele
mellem kgleribberne og klik dem sammen.

A\ ceutiom - e TENPERATURE. A |
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DIP switches

DIP switches anvendes for at tilpasse ACS50 til motoren og applikationen.

Advarsel! DIP switchen har farlig speending (200 V). Fgrst udkobles spaendingen, hvorefter man venter 5 minutter, inden
switchene tilpasses. Hold beskyttelsesdaekslet lukket, nar der er tisluttet spaending til ACS50.

Konfiguration

» Frontdaekslet abnes ved hjeelp af spidsen pa en skruetraekker, og DIP switchene tilpasses.
« Anvend spidsen af en skruetraekker til at skubbe switchen til venstre eller hgjre. Alle switches er som standard i deres venstre

position.

* Luk frontdaekslet.

Basisinformation

DIP switch

50
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

RRRAAARA|

Navn og funktion

Standard-
indstilling !'j

Alternativ
|
indstilling me

NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency

50 Hz

60 Hz

NOM FREQ | 2

60 Hz

ON SILENT
CT LOAD
10 JOG Hz
RUN RELAY
ON Al OFFSET
ON AUTORESET

N HI FREQ

SILENT: Motor noise level (PWM switching
frequency)

OFF - Normal
(5 kHz)

ON - Silent (16 kHz)

LOAD: Load torque type (U/f curve)

P&F - Pump/fan

CT - Constant torque

JOG HZ: Constant frequency for the jogging function

5Hz

10 Hz

RELAY: Relay output operation

FLT - Fault

RUN - Motor running

Al OFFSET: Minimum value for analogue input

OFF -0 mA (0 V)

ON-4mA (2V)

AUTORESET: Automatic fault reset function

OFF - No autoreset

ON - Autoreset enabled

ol N OOl b~ W

HI FREQ: High frequency mode

OFF - Standard

ON - High frequency
enabled
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Yderligere informationer

Nr. | Navn Information
1 NOM Definerer motorens nominelle frekvens (se motorens maerkeplade).
FREQ Hz (AJ
2 SILENT | Definerer drevets koblingsfrekvens. Bemaerk: Jo hgjere frekvens jo mere elektromagnetisk stgj, N
og desto kortere er den tilladte motorkabellaengde for overholdelse af de europaeiske EMC
regulativer. Se Tekniske data side 18. Bemaerk: Koblingsfrekvensen tilpasses ACS50
omformerens temperatur.
100
3 LOAD Optimerer udgangsspaendingen og frekvenskarakteristikker i henhold til belastningen. Veelg 10%
P&F for kvadratisk moment (f.eks. pumper og ventilatorer) og CT for konstant moment (f.eks.
transportband). ACS50 booster automatisk startspaendingen 10% for at kompensere for
motortabene og forgge startmomentet.
4 JOG Hz | Definerer joggingfrekvensen. Aktiverer joggingfunktionen ved at forbinde 12...24 VDC til digital input 3 ("JOG").
(Drevet accelererer eller decelererer til joggingfrekvensen og holder denne, indtil indgangen nulstilles.)
3} RELAY Fastlaegger, hvad der indikeres pa relaeudgangen. FLT = Fejl. Kontakten er aben ved en fejl, eller nar spaendingen er
udkoblet. RUN = Drift. Kontakten er lukket under drift.
6 Al Aktiverer overvagning af levende nul for analogindgangen. 4 mA (2 V) = ACS50 udkobler for fejl, hvis vaerdien falder
OFFSET | under greensen. Se afsnit Hastighedstyring side 16 for information om skalering af analogindgange.
7 AUTO- Aktiverer den automatiske resetfunktion for falgende fejl: Underspaending, overspaending, analoge inputtab. ON =
RESET | ACS50 vil forsgge at resette automatisk tre sekunder efter en fejludigsning. Der kan maksimalt resettes ti gange i
labet af tre minutter. Hvis dette antal overskrides, stopper ACS50, og den vil ikke gare et nyt forsgg pa at resette. Se
ogsa Statusindikeringer og fejlfinding side 17.
Advarsel! Hvis startsignalet er sluttet til, vil motoren startes efter et reset. Veer sikker pa, at dette ikke vil forarsage
skade.
8 HI FREQ | Definerer den maksimale udgangsfrekvens. OFF: Maks. frekvens = veerdien, der er defineret med NOM FREQ HZ

switchen. ON: Max. frevens = veerdien defineret med NOM FREQ HZ switchen + vaerdien af HI FREQ potentiometer.
Se Styrepotentiometre pa side 12.
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Styrepotentiometre

Styrepotentiometrene kan tilpasses ved hjeelp af en skruetraekker. Alle potentiometre er som standard i deres mellemposition.

MOTOR | NOM MOTOR | | Beregn MOTOR I NOM ved hjeelp af formlen nedenfor, eller tag en veerdi fra MOTOR | NOM skemaet
(%) NOM nedenfor. ACS50 vurderer motorens temperatur baseret pa den malte udgangsstrem og den definerede,
((@) nominelle motorstrgm. Drevet stopper, hvis denne beregning viser, at motoren bliver for varm.
50 >~—150 Bemaerk: Hvis motorkablerne er lange, forarsager det en stor kapacitativ strem, og det kan vaere
ngdvendigt at foreage MOTOR | NOM indstillingen.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlrlwel strem [A] . 100%
ACS50 nominel stregm [A]
ACC 5 ACC/DEC | Definerer accelerations- og decelerationstiden i sekunder fra minimum til maksimum frekvens og modsat.
Jo lzengere ACC/DEC tid, jo langsommere vil ACS50 falge den givne reference.
HI FREQ | Begreenser udgangsfrekvensen til en gnsket veerdi mellem den nominelle frekvens og den nominelle
frekvens + 70 Hz. For at anvende dette potentiometer aktiveres hgjfrekvens mode ved hjeelp af HI FREQ
C) DIP switchen. Se afsnittet DIP switches side 10.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM skema ACC/DEC tid
ACS50-01x- Nominel motorstrem (A) Ref. [%]
-01A4-x 0.7 08 1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 20 2.1
| | | | | | | | | | |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I I I I I I I I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I I I I I I I I
-07A6-x 38 46 53 61 68 7.6 84 93 10.2 11.4
I I I I I I I I I I I
-09A8-x 49 59 69 78 88 9.8 108 120 133 147
| | T ] ] T T | | | I
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Tilslutning af netforsyning og motor

1-faset
netspaending

LINE

AAdvarsel! Inden installationen skal det sikres, at netspaendingen er udkoblet.

Bemaerk: Det skal sikres, at netspaendingen er korrekt! Hvis man forbinder 230 VAC til en ACS50 enhed, som er
beregnet for 115 VAC, vil drevet blive beskadiget!

LR NS (30

Klemmer Beskrivelse Ledertvaersnit Fastsp.-
moment

L/R, N/S 1~ indgangsforsyning Max. 2,5 mm? (modul A og B) eller max. 4 0,5Nm/

2
T1/U, T2/V, T3/W | Effektafgang til motor mm-(modul C og D), enkelleder 0.6 Nm
PE Beskyttelsesjord. Anvend fleksibel leder. Lederstagrrelsen ma | 1 Nm(*)
Beskyttelsesleder og skeerm | ikke vaere mindre, end stgrrelsen af det
@ i motorkabel. netkabel, der anvendes.

*Bemaerk: Der ma kun anvendes de M4x8 kombiskruer, der fglger med leverancen. Jordskruerne ma ikke skrues
lzengere ind end 6 mm.

Folg de lokale regler for kabeltvaersnit. Anvend kabel beregnet for 60 °C (140 °F), eller kabel beregnet for 75 °C
(167 °F) hvis omgivelsestemperaturen er over 30 °C (104 °F). Se ogsa Yderligere kabelfaring og EMC
instruktioner side 15.

Laekstrgmmen fra ACS50 kan na op pa mere end 3,5 mA AC /10 mA DC. | henhold til EN50178, ma ACS50 kun
anvendes i permanente installationer. For yderligere information, se ACS50 Teknisk Reference.

Indgangssikring
Se Tekniske data sidee 18 for anbefalede typer.
Motor

Motoren skal vaere en 3-faset AC kortslutningmotor med nominel speending Uy fra 200 til 240V og nominel
frekvens fyy enten 50 eller 60 Hz. Motorens nominelle stram skal vaere mindre end eller lig med drevets nominelle
udgangsstrem (/).

Hvis faserne er forbundet, U-U, V-V og W-W og den valgte omlgbsretning er forleens, roterer akslen med uret set
fra motorens akselende.
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Tilslutning af styrekabler

Intern (1) eller ekstern (2) styrespaending kan anvendes til digitale
indgange. Analog styringsspaending er som default 0...10 VDC.
(A1 jumperen skal veere i spaending ("U") position).

Styreterminaler
Anvend fleksibelt 0,5...1,5 mm? ledning (AWG22 - AWG16).

< <
- Sk
S22 Y Ssp=2
coaldZLn85 SoNenZz85
QOMWM+ +0NKES® QOMWM+ +0NEKESW®W
| | I iy il SIS
| |
| 1)l
| l F-]
2) - - L5
12...24 VDC forsyning 1...10 kohm
Hvis der anvendes 0/4...20 mA
strgmsignal: - skift Ai jumper til — COM
stram ("I") position. @ ’ | ’ | COM
- Indstil Al OFFSET switch pa Y SPEED/AI
ON position, hvis der gnskes | +10V
4...20 mA strgmsignal. | | +12V
| START
T B
N JOG
U ’ SCR

# | Navn Beskrivelse

1 | COM Feelles nulpotentiale for digitale- eller
analogindgange V)

2 | COM Feelles nulpotentiale for digital- eller
analogindgange”

3 | Al Analogindgang: Hastigheds- (frekvens) reference.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), eller 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Oplgsning 0,1%, ngjagtighed +/-1%.

4 | +10V Referencespaending for analogindgang.
Ngjagtighed +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hjeelpespaending for digitalindgange. Max. 30 mA.

6 | START | Digitalindgang 1: Start (nulstiller drevet efter en
fejludkobling) 2)

7 | REV Digitalindgang 2: Baglaens omlgbsretning 2)

8 | JOG Digitalindgang 3: Aktiverer jog hastighed 2)

9 | SCR Jordklemme for signalkabelskaerm. Forbundet
internt til steljord.

Releeudgang

1 | RO1 Fejl: Relee abent.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Forbundet internt via en 1 Mohm modstand til steljord.

2)

Impedans for digitalindgang er 1,5 kohm.
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Yderligere kabelfgring og EMC instruktioner

Sarg for at falge disse instruktioner, hvis der gnskes en sikker drift, og for at veere sikker pa, at det europaeiske EMC direktiv overholdes.
Motorkabel

Motorkablet skal veere et symmetrisk trelederkabel med en koncentrisk PE-leder eller et firelederkabel med en koncentrisk skaerm.
Flettet metalskaerm anbefales, f.eks. typen MCCMK (NK kabler).

- Sno ledningerne i kabelskaermen sammen til et bundt og forbind til jordterminalen J; .Sgrg for at bundtet er sa kort som muligt.
- Fastgar kabelskaermen som vist pa tegningen, hvis der anvendes internt eller eksternt EMC-filter.

- Ved motorenden skal motorkabelskaermene jordes 360 grader med en EMC kabelforskruning eller ogsa skal kablerne snos sammen til
et bundt, der ikke ma veere lazengere end 5 gange bundtets bredde og forbindes til motorens PE-klemmer.

Styrekabler

Styrekablerne skal vaere multilederkabler med en snoet kobberkabelskasrm.
Det anbefales at anvende et dobbeltskaermet, snoet kabel til analogsignaler.

- Sno skaermen sammen til et bundt og forbind til SCR-klemmen. Sgrg for at
bundtet er sa kort som muligt.

- Fastgar styrekablet som vist pa tegningen (kun for EMC enheder).

- Treek motorkablet veek fra styrekablerne og netkablet for at undga
elektromagnetisk forstyrrelse (afstand > 20 cm).

Bemaerk: Bland aldrig 24 VDC og 115/230 VAC signaler i samme kabel.

1.

Styrekabel

Motorkabel
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Hastighedstyring

Analogindgangen angiver hastigheds- (frekvens) referencen for ACS50. Sammenhaengen mellem analogindgangen og referencen
afhaenger af DIP switchenes indstillinger som vist nedenfor. Udgangsfrekvensen fglger refererencesendringerne som defineret af ACC/

DEC potentiometeret.

Hoj frekvens mode OFF (default)

Hoj frekvens mode ON

f
A S .
|
|
; I
b |
| Indgang®
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
DIP switchindstillinger:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve
b)

MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Udgangsfrekvensen er begreenset til valgte
nominelle motorfrekvens.

f A frekvensreference
+ . S W
HTORz o se for udgangsfrekvens
N A |
a E
b E
| Indgang*
072V 0V "1y mal
4 mA 20 mA ’

DIP switchindstillinger:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Aktuel udgangsfrekvens begraenses af HI FREQ potentiometret til en vaerdi mellem
fy 0og fy + 70 Hz. Potentiometeret har ikke indflydelse pa skalering af den analoge
indgang.

* Anvend Al jumper for at vaelge mellem spaendings- eller streamsignal. Se side 714.
** For at beskytte drevet ved tab af analogt indgangssignal, udkobler drevet, hvis signalvaerdien er under 2V(4mA).




Statusindikeringer og fejlfinding
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ACS50 har to statusindikations-LEDs, som Gron LED Raed LED Beskrivelse
kan ses gennem frontdaekslet. Teendt Slukket ACS50 kgrer normal.
Hvis drevet opdager et problem, vil den rgde : : : —
LED blinke. Efter at have klaret problemet Teendt Blinker Beskyttelsefunktion er aktiveret. Nr. for blink indikerer
skal der resettes ved at slukke for fejlkode.
startsignalet. Hvis der allerede er slukket for
startsignalet, skal der fgrst teendes og herefter | Blinker Blinker ACS50 resetter automatisk inden for 3 sekunder. (*)
slukkes igen. Advarsel! Motor starter, hvis startsignal er aktivt.
Fejlkoderne fremgar af skemaet nedenfor
(=antallet af LED blink).
# Mulige fejlarsager og hvad der skal gores # Mulige fejlarsager og hvad der skal geres
1/ DC overspaending (*). 1) Netspaendingen er for hgj. Check 6| Den analoge indgangsveerdi er mindre end 4mA/2V. (*)
forsyningen. 2) Decelerationsrampetiden er for kort Bemaerk: Denne overvagning er aktiv, hvis Al OFFSET er ON.
sammenlignet med belastningsinertiet: Forgag ACC/DEC tiden
med potentiometeret.
2| DC underspaending (*). Netspaendingen er for lav: Check 7| Motoroverbelastning (12t overlast): 1) Check belastningen og
forsyningen. veer sikker pa, at motorstarrelsen passer til ACS50. 2) Veer
sikker pa, at indstillingen af MOTOR | NOM potentiometeret er
korrekt.
3| Udgangskortslutning: Netspaendingen udkobles og 8| Overbelastning af vekselretteren eller usaedvanlig hgj intern
motorviklingerne samt motorkablet kontrolleres. temperatur: 1) Belastningen er for hgj eller 2) kglingen af
drevet er utilstraekkelig.
4| Udgangsoverstrgm. 1) Accelerationstiden er for kort sammen- 9| Andre fejl. Interne fejl. Netspaendingen udkobles kortvarigt.
lignet med belastningsinertiet: Forag ACC/DEC potentiometeret. Hvis problemet fortsat er der, skal enheden udskiftes.
2) Motor- og drevstarrelse passer ikke sammen: Check motoren.
5| Reserveret

(*) Automatisk reset hvis AUTORESET er i stilling ON. Se DIP switches side 10.
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Tekniske data

230V 115V

Indbygget EMC, ACS50-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Uden EMC, ACS50-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig motoreffekt kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Modulstarrelse (ikke EMC) A A B C C A A
Modulstarrelse (EMC) A A B D D A A
Nominelle vaerdier
Indgangsspeending U4 V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Kontinuerlig udgangsstrem /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. udgangsstram /oax" A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
Udgangsspeending U, \Y 0-U,, 3-faste 0-2xU,4, 3-faste
Indgangsstram /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
koblingsfrekvens kHz 5 (max. 16)
Beskyttelsesgranser
Overstroam (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperatur 95°C / 203°F (kgleplade)
Max. ledertvaersnit
Effektterminaler mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Styreterminaler mm2 1.5 (AWG 16)
Effekttab w 21 32 51 74 103 24 35
Netsikring**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typerCCand T A 10 15 20 25 30 10 15

*Tilladt i 1 minut.

** Anbefalede veerdier. Anvend ikke halvledersikringer eller “low peak” sikringer. Fglge lokale regler. For yderligere information, se

ACS50 Teknisk Reference.




Maksimale motorkabelleengder

For at overholde de europzeiske EMC regulativer skal
motorkabellaengden begraenses som beskrevet i skemaet
nedenfor. Jo kortere motorkabel, jo lavere stgjemission til
forsyningslinien og omgivelserne.

Indbygget EMC filter |[Eksternt EMC filter

ACS50-01E- ACS50-IFAB-01 and
ACS50-01N/E
Omformertype 5kHz |[16kHz" | 5kHz |16 kHz "
2)

ENG61800-3, Farste driftsmilja, ubegraenset distribution

01A4-2, ..., 02A2-1 10m 3m - -

07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -

EN61800-3, Farste driftsmiljg, begraenset distribution

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Andet driftsmilje °

01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 30m 10 m - -

1) Koblingsfrekvensen kan vaelges med DIP switchen. Se side 117.
2) Kun for netbaren emission.
3) For netbaren og udstralende emission.

Beskyttelse

Overspeaending, underspaending, kortslutning i udgangen,
overstrgm, tab af analogindgang, overbelasting af motoren,
overbelastning af vekselretteren.
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Isoleret net

Der ma ikke anvendes drev med indbygget EMC-filter, eller
ACS50-IFAB-01 eksternt indgangsfilter i et isoleret net eller et
hgjimpedans net.

Miljginformation

Et produkt, der skal bortskaffes, indeholder veerdifulde ramaterialer,
som skal kunne genanvendes for at beskytte ressourcerne.
Information om bortskaffelse kan rekvireres fra ABB's salgs- og
serviceafdelinger.

Begraensninger af ansvaret
Producenten er ikke ansvarlig for:

» Eventuelle omkostninger, der opstar pa grund af fejl i
installationen, idriftseettelsen, reparation, aendringer, eller hvis de
omgivende forhold ikke opfylder de krav, der er specificeret i den
dokumentation, der er leveret sammen med drevet, og anden
relevant dokumentation.

» Enheder, der er blevet anvendt forkert, forsgmt eller har vaeret
ude for et uheld.

* Enheder, der bestar af materialer, som er leveret eller
konstrueret af kgberen.

Producenten, dennes leverandgrer eller underleverandgrer kan pa

intet tidspunkt blive draget til ansvar for specielle, indirekte,

tilfeeldige eller deraf fglgende skader, tab eller blive palagt bader.

Hvis De skulle have spagrgsmal i forbindelse med Deres ABB drev,
beder vi Dem venligst tage kontakt til Deres lokale forhandler eller
ABB kontor. De tekniske data, informationer og specifikationer er
geeldende pa det tidspunkt, de bliver trykt. Producenten
forbeholder sig ret til 2ndringer uden forudgaende varsel.
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Godkendelser

CE/C-Tick maerkning
ACS50 opfylder kravene i det

europeeiske

» Lavspaendingsdirektiv 73/23/EEC med tilfgjelser
+ EMC direktiv 89/336/EEC med tilfajelser

Tilsvarende deklarationer samt en liste over de vigtigste standarder

kan fremsendes pa forlangende.

Elektromagnetisk kompatib

ACSS50 opfylder falgende standarder under forudseetning af, at
installationen er udfgrt omhyggeligt og i henhold til instruktionerne i

denne manual:

ilitet:

Netbarne, hgjfrekvente
emissioner

EN61800-3 fagrste driftsmilja,
unrestricted / restricted
distribution.

Udstralende,
hgjfrekvente emissioner

EN61800-3 fagrste driftsmilja,
restricted distribution.

Immunitet

EN61800-3 andet driftsmilja

Netharmoniske streamme

IEC61000-3-2.

1) Serg for at overholde de maksimalt tilladte motorkabelleengder
og koblingsfrekvens side 79. Se endvidere instruktionerne om

treekning af kabler pa side 15.

De stremharmoniske niveauer kan reduceres ved hjeelp af

eksterne indgangsdrosselspoler.

For yderligere information, se

UL, cUL og C-Tick meerknin
Se meaerkepladen.

ACS50 Teknisk Reference.

g

ACS50 er beregnet for net, som ikke kan levere mere end
65 kVA rms symmetrisk ampere, 230 Volt maksimalt, hvis enheden
er beskyttet med klasse CC eller T sikringer.

Tilbehor

EMC filter: ACS50-IFAB-01

Indgangsdrosselspoler: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Udgangsdrosselspoler: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometerenhed: ACS50-POT
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