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Robot IRB 5350 pro otevírání dveří 
Kompaktnost – flexibilita – vysoký výkon

Robot IRB 5350 pro otevírání dveří 
je přesný robot s kompaktním  
designem, který lze využít během 
procesu lakování karoserií. Lze ho 
využít jak u pohyblivých výrobních  
linek, tak u linek Stop and Go.  
Efektivní a důležitou součástí inte-
riérové lakovací zóny je speciálně 
navržený nástroj pro otevírání dveří 
s integrovanými senzory pro zpětnou 
vazbu při manipulaci s dveřmi  
(search and force).

Optimalizovaný design pro různé aplikace
Robot IRB 5350 nabízí dvě varianty pro různé typy 
lakování karoserií: tříosý robot s funkcí stop-
and-go a čtyřosou verzi pro průběžné výrobní linky. 
Toto efektivní řešení může být využito pro kabiny 
s šířkou od 4,5 do 6 metrů, délkou od 3 do 10 metrů 
a rychlost dopravníku od 5 do 10 m/min.

Kompaktní design a flexibilní instalace
Díky systému kompaktní rameno / pata 
robotu / pojezd má užití robotu IRB 5350 následující 
výhody:
•	 snadná integrace do úzké lakovací kabiny
•	 větší flexibilita lakovacího robotu díky použití 

speciálního pojezdového systému
•	 společná řešení, která lze použít na obou stranách 

kabiny, posun pracovního rozsahu pro osu 2 pro 
levou nebo pravou verzi

•	 systém pro montáž na podlahu

Vysoce výkonný, mimořádně spolehlivý
Společnost ABB je již několik desítek let špičkou 
v oblasti technologií řízení pohybů robotu. Díky 
Technologii QuickMove™/TrueMove™ je robot IRB 
5350 schopen dosáhnout maximálního zrychlení 
a je vybaven inteligentními senzory k dokončení 
cyklu otevírání dveří během 3 sekund (typický cyklus 
zahrnuje přiblížení, hledání, uchopení, otevření, 
zavření, uvolnění atd.) 

Robot IRB 5350 zvládne uchopit nástroj o hmotnosti 
až 7 kg, otevírat a zavírat různé druhy dveří automo-
bilů pomocí pokročilých senzorů zabudovaných v ná-
stroji pro detekci dveří. Je vybaven stupněm krytí 
IP 66, stejně jako pojezd.

Snadné programování díky pokročilému řízení
Díky přehledným funkcionalitám nabízí řešení pro 
lakování různých typů interiérů.
•	 Pomocí kontroléru IRC5P můžete ovládat jak robot 

IRB 5350 pro otevírání dveří, tak lakovací roboty ABB. 
Společná platforma sdílí náhradní díly a rozhraní.

•	 K úpravě programů a testování lze uvnitř lakovací 
kabiny užít ovládací panel Teach Pendant s certifi-
kací Ex.

•	 Offline programování lakovacích robotických 
technologií pomocí inovativního programu ABB 
RobotStudio®.

Globální služby a podpora
Zákazníci mohou využít v 53 zemích servisních 
služeb společnosti ABB, která má více než 40leté 
zkušenosti v oblasti lakovacích aplikací.
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Výkon (v souladu s ISO 9283)

Opakovatelná přesnost najetí 
do bodu (RP)

0,02 mm

Opakovatelná přesnost 
pohybu po trajektorii (RT)

0,13 mm
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Fyzické parametry

Rozměry základny robotu 410 × 430 mm  
(standardně pata robotu)
465 mm × (3–10 m) délka* 

(pojezd)

Výška robotu 1 256 mm

Hmotnost robotu (3 osy) 215 kg

Hmotnost robotu (4 osy) 316 kg

Hmotnost kolejnice 124 kg/m

Kontrolér robotu (V × H × D) 1 450 × 725 × 710 mm

Hmotnost kontroléru 180–200 kg

*�Delší kolejnice na základě požadavku zákazníka
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Rozhraní kontroléru

Zálohování USB a Ethernet

Desky I/O   Analogové, digitální, relé, 120 V AC, 
enkodér a procesní desky I/O

Fieldbus     Interbus-S, ProfiBus, Profinet, CC Link, 
DeviceNet a Ethernet IP 

Síť                Ethernet FTP/NFS

—
Připojení

Síťové napětí        200–600 V AC, 3fázové, 50/60 Hz

Spotřeba energie Pohotovostní režim <300 W,  
výroba <800 W

Bezpečnost           V souladu s mezinárodními standardy

Emise                     Stínění  EMC/EMI

*�Údaje mohou být změněny bez předchozího upozornění

—
PC nástroje

RobView 5 (včetně) Monitorování a vzdálené řízení robotů 
v lakovací lince

ShopFloor Editor      Offline úpravy a ladění procesů

RobotStudio® Paint    3D offline simulace a programování

—
Pohyby

Parametry  
jednotlivých os

Pracovní rozsah Max. rychlost

3 osy 4 osy

1 – Vnitřní rameno ±150° ±88° 167°/s

2 – Vnější rameno +175° až -125° 
(nalevo)

+125° až -175° 
(napravo)

+175° až -125° 
(nalevo)

+125° až -175° 
(napravo)

180°/s

180°/s

3 – Příruba 350 mm 350 mm 780 mm/s

4 – Pojezd* / ** 1 920 mm/s

*Volitelná osa pro pohyb po pojezdu
**Dle délky pojezdu

Pracovní obálka, levá verze
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Vyhrazujeme si právo provádět technické změny či upravit obsah tohoto 
dokumentu bez předchozího upozornění. Pro objednávky platí konkrétní 
dohodnuté podmínky. ABB AG nenese žádnou odpovědnost za případné 
chyby nebo nedostatek informací v tomto dokumentu.

Vyhrazujeme si veškerá práva na tento dokument i na informace a ilustrace 
v něm obsažené. Jakékoli poskytování třetím stranám, využití celkového či 
částečného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopírování je bez před-
chozího písemného souhlasu společnosti ABB AG zakázáno. Copyright© 
ABB. Všechna práva vyhrazena.
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abb.cz/robotika
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Specifikace

Počet os 3 osy/4 osy
při montáži na pojezd

Montážní poloha Na podlahu a pojezd

Nosnost na přírubě 7 kg

Otevírací a zavírací síla Max. 150 N, kolmá síla k hraně 
dveří

Stupeň krytí  IP 66

Teplota prostředí robotická 
jednotka

+0 °C až +40 °C*

Relativní vlhkost, 
bez kondenzace

Max. 95 % 

Ex klasifikace II 2 G Ex ib px IIB T4 Gb
II 2 D Ex ib pd IIIC T65 °C

FM třída I, II. Div.1,
Skupina C, D, G 135 °C

Teplota prostředí kontroléru Max. +48 °C

*�Doporučená maximální teplota prostředí <30 °C

175°

125°
150°

150°

Flexibilní pojezdový systém
Pojezd je navržen s ochranou proti přestřiku a je 
k dispozici v modulu o délce 1 m, kterou lze rozšířit 
až na 10 m (standardně). Lze ho namontovat na pod-
lahu, na jeden pojezd lze namontovat jeden nebo dva 
roboty pro otevírání dveří.

http://abb.com/robotics

