ROBOTIKA

Robot IRB 5350 pro otevirani dveri
Kompaktnost — flexibilita — vysoky vykon

Optimalizovany design pro riizné aplikace

Robot IRB 5350 nabizi dvé varianty pro rlizné typy
lakovani karoserii: tfiosy robot s funkci stop-
and-go a ¢tyrosou verzi pro prabézné vyrobni linky.
Toto efektivni feSeni mlze byt vyuzito pro kabiny

s Sifkou od 4,5 do 6 metr(, délkou od 3 do 10 metrud
a rychlost dopravniku od 5 do 10 m/min.

Kompaktni design a flexibilni instalace

Diky systému kompaktni rameno / pata

robotu / pojezd ma uziti robotu IRB 5350 nasledujici
vyhody:

snadnd integrace do Uzké lakovaci kabiny

vétsi flexibilita lakovaciho robotu diky pouziti
specialniho pojezdového systému

spole¢nd reseni, kterd Ize pouzit na obou stranach
kabiny, posun pracovniho rozsahu pro osu 2 pro
levou nebo pravou verzi

systém pro montaz na podlahu

Vysoce vykonny, mimoradné spolehlivy

Spole¢nost ABB je jiz nékolik desitek let Spickou

v oblasti technologii fizeni pohybu robotu. Diky
Technologii QuickMove™/TrueMove™ je robot IRB
5350 schopen dosahnout maximalniho zrychleni

a je vybaven inteligentnimi senzory k dokonceni
cyklu otevirani dveri béhem 3 sekund (typicky cyklus
zahrnuje priblizeni, hledani, uchopeni, otevieni,
zavfreni, uvolnéni atd.)

Robot IRB 5350 pro otevirdni dveri
je presny robot s kompaktnim
designem, ktery Ize vyuZit béhem
procesu lakovdni karoserii. Lze ho
vyuZzit jak u pohyblivych vyrobnich
linek, tak u linek Stop and Go.
Efektivni a dlleZitou soucasti inte-
riérové lakovaci zony je specialné
navrzeny nastroj pro otevirani dveri
s integrovanymi senzory pro zpétnou
vazbu pfi manipulaci s dvermi
(search and force).

Robot IRB 5350 zvladne uchopit nastroj o hmotnosti
az 7kg, otevirat a zavirat rizné druhy dveri automo-
bild pomoci pokrocilych senzorli zabudovanych v na-
stroji pro detekci dvefi. Je vybaven stupném kryti

IP 66, stejné jako pojezd.

Snadné programovani diky pokrocilému Fizeni
Diky pfehlednym funkcionalitdm nabizi feSeni pro
lakovani rlznych typu interiér(.

« Pomoci kontroléru IRC5P muZete ovladat jak robot
IRB 5350 pro otevirani dveri, tak lakovaci roboty ABB.
Spolecna platforma sdili nahradni dily a rozhrani.

- K Upravé programu a testovani Ize uvnitf lakovaci

kabiny uzit ovladaci panel Teach Pendant s certifi-

kaci Ex.

Offline programovani lakovacich robotickych

technologii pomociinovativniho programu ABB

RobotStudio®.

Globalni sluzby a podpora

Z3akaznici mohou vyuzit v 53 zemich servisnich
sluzeb spole¢nosti ABB, kterd ma vice nez 40leté
zku$enosti v oblasti lakovacich aplikaci.

-
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Specifikace

Pohyby

Pocet os

Montazni poloha
Nosnost na prirubé

Oteviraci a zaviraci sila

Stupen kryti

Teplota prostfedi roboticka
jednotka

Relativni vihkost,
bez kondenzace

Ex klasifikace

Teplota prostfedi kontroléru

3 osy/4 osy

pfi montazi na pojezd

Na podlahu a pojezd

7 kg

Max. 150 N, kolma sila k hrané
dvefi

IP 66

+0°Caz+40°C*

Max. 95 %

112 G Exib px 1B T4 Gb
112 D Exib pd IIC T65 °C
FM tfida |, Il. Div.1,
Skupina C, D, G 135 °C

Max. +48 °C

*Doporu¢end maximalni teplota prostfedi <30 °C

Vykon (v souladu s ISO 9283)

Opakovatelnd presnost najeti
do bodu (RP)

Opakovatelna presnost
pohybu po trajektorii (RT)

0,02 mm

0,13 mm

Fyzické parametry

Rozméry zakladny robotu

Vyska robotu

Hmotnost robotu (3 osy)
Hmotnost robotu (4 osy)
Hmotnost kolejnice
Kontrolér robotu (VxHxD)

Hmotnost kontroléru

410x430 mm
(standardné pata robotu)
465 mm x (3-10 m) délka*

(pojezd)

1256 mm

215 kg

316 kg

124 kg/m
1450x725%x710 mm
180-200 kg

Parametry
jednotlivych os

Pracovnirozsah Max. rychlost

1 - Vnitfni rameno

2 -Vnéjsirameno

3 - Priruba
4 — Pojezd*

3 osy 4 osy
+150° +88° 167°/s
+175°a7-125° +175°az-125° 180°/s
(nalevo) (nalevo)
+125°a7-175° +125°az-175° 180°/s
(napravo) (napravo)
350 mm 350 mm 780 mm/s
/ ** 1920 mm/s

*Volitelnd osa pro pohyb po pojezdu

**Dle délky pojezdu

Rozhrani kontroléru

Zalohovani

Desky I/O

Fieldbus

Sit

USB a Ethernet
Analogové, digitalni, relé, 120V AC,
enkodér a procesni desky I/0

Interbus-S, ProfiBus, Profinet, CC Link,
DeviceNet a Ethernet IP

Ethernet FTP/NFS

PC nastroje

RobView 5 (véetné)

ShopFloor Editor
RobotStudio® Paint

Monitorovani a vzdalené Fizeni robotd
v lakovaci lince

Offline Upravy a ladéni procest

3D offline simulace a programovani

PFipojeni

Sitové napéti
Spotfeba energie

Bezpecnost

Emise

200-600 V AC, 3fazové, 50/60 Hz

Pohotovostnirezim <300 W,
vyroba <800 W

V souladu s mezinarodnimi standardy

Stinéni EMC/EMI

*Delsi kolejnice na zakladé pozadavku zdkaznika

Flexibilni pojezdovy systém

Pojezd je navrzen s ochranou proti prestriku a je

k dispozici v modulu o délce 1m, kterou lze rozsirit
az na 10m (standardné). Lze ho namontovat na pod-
lahu, na jeden pojezd Ize namontovat jeden nebo dva

roboty pro otevirani dveri.

Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmény ¢i upravit obsah tohoto
dokumentu bez pfedchoziho upozornéni. Pro objedndvky plati konkrétni
dohodnuté podminky. ABB AG nenese zddnou odpovédnost za pripadné
chyby nebo nedostatek informaci v tomto dokumentu.

*Udaje mohou byt zménény bez pfedchoziho upozornéni

Pracovni obalka, leva verze

Vyhrazujeme siveskera prdva na tento dokument i na informace a ilustrace
vném obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim strandam, vyuziti celkového ¢i
¢astecného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopirovani je bez pred-
choziho pisemného souhlasu spole¢nosti ABB AG zakdzano. Copyright©
ABB. V8echna prdava vyhrazena.
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