ABB MENICE PRO STROINI ZARIZENI

Ménice ACS355
Kratky prlvodce instalaci a spusténim

Bezpecnostni instrukce

k poranéni, umrti ¢i Skodam na vybaveni. Pokud nejste kvalifikovany

2 POZOR! Rid'te se témito pokyny. Pokud je budete ignorovat, maze dojit
elektrotechnik, neprovadéjte elektroinstalaci ani ddrzbu.

* Neprovadéjte zadné prace na ménici, kabelu motoru, motoru nebo ovladacich
kabelech, pokud je ménié pripojen ke vstupnimu napajeni. Pfed zahdjenim
prace izolujte méni¢ od vSech zdroji nebezpe¢ného napéti a ujistéte se, ze
je zahdjeni prace bezpecéné. Po odpojeni vstupniho napajeni vzdy pockejte
5 minut, aby se kondenzatory meziobvodu vybily.

* Nepracujte na ménici, pokud je k nému pfipojen rotujici motor s permanent-
nimi magnety. Rotujici motor s permanentnimi magnety napaji ménic véetné
jeho vstupnich a vystupnich svorek.

1. Rozbalte zasilku

AZ do instalace uchovavejte ménic v baleni. Po vybaleni chrarite ménic pred
prachem, nedistotami a vihkosti. Ujistéte se, Ze jsou v baleni zahrnuty tyto
polozky:

* upinaci desky, svorky a Srouby

¢ volitelnd zemnici deska sbérnice

¢ kryt panelu

* montdzni Sablona integrovana v baleni

* kratky privodce instalaci a spusténim

* mozné volby (rozsifujici moduly, ovladaci panely).

Ujistéte se, Ze nevidite Zadné zndmky poskozeni jednotlivych polozek.

2. Formovani kondenzatoru

Pokud nebyl méni¢ zapnuty rok nebo déle, musite zreformovat kondenzatory
stejnosmérného meziobvodu. Datum vyroby je uvedeno na Stitku s typovym
oznacenim. Viz priruc¢ka Guide for capacitor reforming (3AFE68735190 [anglicky]).

3. Vyberte kabely a pojistky

* Vyberte napdjeci kabely. Dodrzujte mistni pfedpisy.

* Vstupni napajeci kabel: ABB doporucuje pouZzivat symetricky stinény
kabel (VFD kabel) kvUli nejlepsi odolnosti viéi EMC.

* Kabel motoru: Pouzivejte symetricky stinény kabel (VFD kabel) kvali
nejlepsi odolnosti vic¢i EMC. Symetricky stinény kabel také snizuje
loZiskové proudy, opotfebeni a namahani izolace motoru.

* Typy napajecich kabel: V instalacich podle IEC pouZijte médéné nebo
hlinikové kabely (pokud jsou povoleny). V instalacich podle UL pouzivejte
pouze médéné kabely.

* Jmenovity proud: max. zatézny proud.

* Jmenovité napéti: min. 600 V AC.

* Teplotni hodnoty: V instalacich podle IEC vyberte kabel dimenzovany na
maximalni pfipustnou teplotu vodice pfi trvalém pouzivani nejméné 70 °C
(158 °F). Vinstalacich podle UL vyberte kabel dimenzovany na teplotu
nejméné 75 °C (167 °F).

* Velikost: Typické velikosti kabell naleznete v Pojistky a typické rozméry
napdjecich kabelii a maximalni velikosti kabeltl v Udaje o svorkdch pro
napdjeci kabely.

* Vyberte fidici kabely. PouZijte dvojité stinény parové vinuty kabel pro
analogové signdly. PouZijte dvojité stinény nebo jednoduse stinény kabel
pro digitalni, reléové a I/0 signaly. Nepouzivejte stejny kabel pro signaly
24V al115/230 V.

* Chrante ménic a vstupni napdjeci kabel spravnymi pojistkami. Viz Pojistky a
typické rozméry napdjecich kabeld.

4. Provérte misto instalace

Ménic je ur¢en k montdZzi do rozvadéce a ma stupen ochrany IP20 / UL open type
jako standard.

Prozkoumejte misto, kam budete ménic instalovat. Ujistéte se, Ze:

* Misto instalace je dostatec¢né vétrané a nedochazi k cirkulaci horkého
vzduchu.

* Kolem ménice je dostatek volného prostoru pro chlazeni, ddrzbu a provoz.
Minimalni pozadavky na volné misto viz PoZadavky na volny prostor.

* Okolni podminky spliiuji pozadavky. Viz Podminky pro okolni prostredi.

* Instalaéni plocha je co nejblize svislé poloze a je dostate¢né pevna, aby
unesla hmotnost ménice. Viz Rozméry a hmotnosti.

* Instalaéni plocha, podlaha a materidly v blizkosti ménice nejsou hoflavé.

* Pobliz ménice se nenachazeji Zadné zdroje silnych magnetickych poli, jako
jsou si roudé j jadrové vodié v ée. Silné ické
sou silnoproudé jednojadrové vodice nebo civky stykace. Silné magnetické
pole muze zpUsobit ruseni nebo neprfesnost v ¢innosti ménice.

5. Instalace ménice
Méni¢ mizete nainstalovat pomoci Sroub(, nebo zavésit na listu DIN
[cylindricky typ, Sitka x vy$ka = 35 mm x 7,5 mm [1,4 in x 0,3 in]).

Neinstalujte méni¢ vzhiru nohama. Ujistéte se, ze vystup chladiciho
vzduchu je nad privodem chladiciho vzduchu.

Instalace ménice se Srouby
1. Vyfiznéte montazni
Sablonu z obalu
a poufZijte ji k oznaceni
mist pro montazni
otvory.

2. Udélejte otvory pro
montdazni Srouby
a vyfiznéte zavity nebo
pouZijte lisovaci
(nytovaci) matice.

3. Namontujte montazni
Srouby. Ponechte
mezeru mezi hlavou
Sroubu a montaznim
povrchem.

4. Umistéte ménic¢ na
montdazni Srouby.

5. Utdhnéte montazni
Srouby.

Instalace ménice na listu DIN

1. Nasad'te horni ¢ast
ménice do instalaéni
kolejnice DIN pod thlem
podle obrazku.

2. Postavte ménic ke
sténé.

3. Ujistéte se, ze ménic je
spravné namontovan.

4. Méni¢ demontujete
stisknutim uvolfiovaci
packy na horni strané ménice.

6. Montaz upinacich desek pro kabely

Pfipevnéte upinaci
desku k desce ve spodni
¢asti ménice pomoci
dodanych Sroubu.

2. Velikosti rdmu RO...R2:
Pfipevnéte upinaci
desku 1/0 k upinaci
desce pomoci
pfilozenych Sroub.

=

7. Méreni izola¢niho odporu

Méfeni izola¢niho stavu obvykle neni vyZzadovano v Severni Americe.

Ménié: Neprovadéjte zkousky prilozenym napétim nebo zkousky izola¢niho odporu
na ménici, protoze jej mlze zku$ebni napéti poskodit.

Vstupni napajeci kabel: Pfed pripojenim vstupniho napdjeciho kabelu k jednotce
zmérte jeho izolaci. DodrZujte mistni predpisy.

Motor a kabel motoru:

1. Zajistéte, aby kabel motoru byl pfipojen k motoru a odpojen od vystupnich
svorek ménice U2, V2 a W2.

2. Pouzijte napéti 1000 V DC pro méreni izolaéniho
odporu mezi vodi¢em kazdé faze a ochrannym
zemnim vodi¢em. Izolaéni odpor motoru ABB
musi byt vy3si nez 100 MOhmu (pfi 25 °C).
1zolaéni odpor jinych motorl zjistéte podle
dokumentace vyrobce. Vihkost v motoru snizuje
izola¢ni odpor. Jestlize se vdm zda, Ze v motoru
je vihkost, vysuste motor a proved'te méreni
znovu.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

8. Zajistéte, aby ménic¢ byl kompatibilni s uzemnovacim
systémem

Viechny typy méni¢l mlzete pripojit k symetricky uzemnénému systému TN-S

(stfedové uzemnény obvod se spojenim fazi do hvézdy).

Pred pripojenim ménice k rohové uzemnénému trojuhelnikovému systému nebo
IT systému (neuzemnénému nebo uzemnénému s vysokym odporem) odstrarite
kovovy uzemnovaci Sroub EMC filtru. Pokud je ménic vybaven plastovym Sroubem
EMC (ménice s typovym kédem ACS355-03U-...), neni nutné Sroub odstrafiovat.

9. Pripojte napajeci kabely
Schéma zapojeni (stinéné kabely)
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1. Dva ochranné zemnici vodice. Bezpecnostni norma pro ménic¢e IEC/EN/UL
61800-5-1 \Q/Eaduje dva vodic¢e PE, pokud je plocha prifezu vodi¢e PE mensi
nez 10 mm? Cu nebo 16 mm? Al. Napfiklad, mlzete pouzit stinéni kabelu ke
Ctvrtému vodidi.

2. Pokud vodivost ¢tvrtého vodice nebo stinéni nespliuje poZadavky na vodi¢
PE, pouZijte pro vstupni jednotku samostatny zemnici kabel nebo kabel se
samostatnym vodi¢em PE.

3. Pokud vodivost stinéni neni dostatec¢nd, nebo pokud v kabelu neni
symetricky konstruovany vodi¢ PE, pouZijte pro stranu motoru samostatny
zemnici kabel.

4. Pro kabel motoru a kabel brzdného odporniku (pokud je pouZit) je vyzadovano
360stupriové uzemnéni stinéni kabelu. Je to doporuceno i pro vstupni napajeci
kabel.

5. 1-fazové ménice: Pfipojte fazi k Ul a nulovy vodi¢ k V1. W1 nechte odpojeny.

L3

Postup pripojeni (stinéné kabely)
Utahovaci momenty viz Udaje o svorkdch pro napdjeci kabely.

1. Obnazte vstupni
napdajeci kabel.

Uzemnéte stinéni 0 0"00 o0 ool o-0 0
- e

kabelu (pokud patfi)
| ENSI PRI | PO

pod zemnici svorku.
Stocte stinéni kabelu

2. Obnazte kabel motoru. Uzemnéte stinéni kabelu i
pod zemnici svorku. Stocte stinéni kabelu motoru
do svazku, prislusné ho oznacte a pripojte ho o 0o
s V. B 7 . sy
k zemnici svorce. Pfipojte fazové vodice ke
. #9 10 11 12 13 14 15 16](20 21 22
svorkam U2, V2 a W2. [ﬁ 2 oE0lg 00
3. Pokud pouzivéte brzdny odpornik, pFipojte kabel ‘% = Sp
brzdného odporniku ke svorkam BRK+ a BRK-. E—ea P _—o
Pouzijte stinény kabel a uzemnéte stinéni pod

' 7}
s DI 7
zemnici svorku.
-

U

4. Ujistéte se, Ze jsou Srouby svorek BRK+ a BRK-
dotazené. Tento krok proved'te i v pfipadé, ze
ke svorkdam nepripojujete kabely.

5. Mechanicky pripevnéte kabely na vnéjsi stranu ménice.
10. PFipojeni Fidicich kabelQ

Proved'te pripojky podle standardnich Fidicich pripojek aplika¢niho makra,
které zvolite.

Standardni 1/0 pripojky (standardni makro ABB)

Schéma ukazuje pripojeni 1/0, kdyz je parametr 9902 nastaven na hodnotu 1
(ABB STANDARD).

X1A
1 SCR |Stinéni kabelu (opleteni)
< ',.'__Pi’ 2 All  |Vystupni kmitoget reference: 0 ...10 V V)
l (’_ | I 3 GND |Zem obvodu analogového vstupu
[: Ll i 4 +10 V |Referenéni napéti: +10 V DC, max. 10 mA
1...10 kohm | | 5 Al2  |Standardné se nepouziva. 0...10 V
| | 6 GND [Zem obvodu analogového vstupu
7 AO  |Vystupni kmitocet hodnota: 0 ... 20 mA
| | 8 GND [Zem obvodu analogového vystupu
max. 500 Ohmu = 4)
9 | +24V |Vystup pomocného napéti: +24 V DC, max. 200 mA
10 | GND |Zem vystupu pomocného napéti
[ 11 | DCOM |Spole¢nd zem DI/DO
/— 12 DI1  |Stop (0) / Start (1)
/— 13 DI2 |Vpfed (0) / Vzad (1)
/— 14 DI3 |Konstantni volba rychlosti 2)
g 15 | DI4 |Konstantnivolba rychlosti?
L 16 DI5 |Volba zrychleni a zpomaleni 3
X1B

17 [ROCOM
18 | RONC
& 19 | RONO

Vystup relé 1
Bez poruchy [Porucha (-1)]

1 ]
20 | DOSRC Digitdlni vystup, max. 100 mA
Bez poruchy [Porucha (-1
& 21 | poout D_*,gz P vl 0l

22 |DOGND

X1C:STO

—c:;-/-‘q— 1 | ouT1 |Bezpecné odpojeni od momentu (STO). Oba obvody

! musi byt zavieny, aby méni¢ mohl byt spustén. Na
OUT2 |obrazku je zndzornéno zjednodusené zapojeni bezpec-
nostniho obvodu pres bezpecnostni kontakty. Pokud
IN1  |se STO nepouziva, ponechte propojky instalované
z vyroby na misté. Viz také éast Bezpecné odpojeni od
IN2 | momentu (STO).

Al w| N

1) All se pouziva jako reference otacek,
jestlize je zvolen vektorovy rezim. )
2) Viz skupina parametrd 12 KONSTANTN/
RYCHLOSTI:
DI3 | DI4 |Provoz (par.)

Rychlost nastavte pres All
Rychlost 1 (1202)

Rychlost 2 (1203)

Rychlost 3 (1204)

3) 0 = ¢asy rampy podle parametru
2202 a 2203. 1 = ¢asy rampy podle
parametra 2205a 2206.

4) 360 stupfit uzemnéni pod svorkou.

=|O|+|O
=l=|lOo|O

Postup pFipojeni

Aby nedoslo k induktivni vazbé,
ponechte pary signalniho vodice
zkroucené az ke svorkam. Utahovaci
moment pro pripojeni svorek je

0,4 N-m (3,5 Ibf-in).

1. Sejméte kryt svorkovnice.

2. Odstrarite vnéjsi izolaci kabelu
a uzemnéte holé stinéni 360 stupnd
pod svorku.

3. PFipojte vodice ke spravnym fidicim
svorkam.

4. U dvojité stinénych kabell zkrutte
také uzemnovaci vodice kazdého
paru v kabelu dohromady a pripojte
svazek ke svorce SCR (1).

5. Mechanicky pripevnéte ridici kabely
na vnéjsi stranu ménice.

6. Pokud budete pouZivat volitelnou
funkci bezpecéného odpojeni od
momentu (STO), pripojte vodice
STO ke spravnym svorkam.

7. V ptipadé potreby nainstalujte
volitelny modul sbérnice.

8. Zasunite kryt svorek zpét na misto.

11. Nainstalujte ovladaci
panel, pokud je soucasti dodavky

12. Spustte ménic

motor od ostatnich strojd, jestliZze existuje nebezpedi poskozeni

2 VAROVANI! Ujistéte se, Ze je spusténi motoru bezpedné. Odpojte
nebo zranéni.

Pred spusténim ménice se ujistéte, Ze je instalace dokonéena a Ze mate k
dispozici Udaje na vyrobnim $titku motoru.
Spusténi bez ovladaciho panelu
1. Zapnéte vstupni napajeni a chvili pockejte.
2. Ujistéte se, ze:
¢ cCervend LED dioda nesviti
* zelend LED dioda sviti, ale neblika.
Ménic je nyni pfipraven k pouziti.
Spusténi s ovladacim panelem (ruéni spusténi)
MuUZete pouzit ovladaci panel nebo pomocny ovlddaci panel. Zobrazené displeje

jsou displeje zakladniho ovladaciho panelu, pokud se pokyn nevztahuje pouze na
asistencni ovladaci panel.

do svazku, prislusné
ho oznaclte a pripojte
ho k zemnici svorce.
Pripojte ostatni
zemnici vodice (PE)
k zemnici svorce.
Pripojte fazové vodice ke svorkam U1, V1a W1.

Spusténi

[ | Zapnéte vstupni napdjent.
Zakladni ovladaci panel se zapne do Vystupniho  |Rgm
rezimu.

00 -

OUTPUT FWD'

Ovladaci panel se pt4, jestli chcete nechat
probéhnout Asistenta pri spusténi. Pokud
stisknete =27, Asistent spusténi se nespusti.
Pokud Asistenta spusténi nespustite, pokracujte
v ruénim spusténi, jak je popsano nize pro
zékladni ovladaci panel.

REM U VOLBA
Chcete .
pouzit Asjstenta

pri 5ﬁu§tén'i?

Ne
UKONCITI] 0:00 OK_ |
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Vlozeni zakladnich idaju (skupina parametrd 99)

Porucha | Popis

|

Jestlize mate asistenéni ovladaci panel, zvolte
jazyk. Viz parametr 9901 pro hodnoty
dostupnych moznosti jazyka.

REM T OPR. PAR

9901 JAZYK
CESTINA

0044 BEZPECNE ODPOJENi OD MOMENTU - Funkce STO je zapnuta. Tato porucha je
generovana pouze v pfipadé, ze je méni¢ nakonfigurovan pomoci parametru
3025 STO OPERATION na vypnuti pfi poruse.

0045 STO1 LOST (FFA1) - vstupni kanal STO 1 je pod napétim, ale kandl 2 je bez napéti.
To muze byt zptsobeno poskozenym rozpinacim kontaktem na kanélu 1 nebo

[o] | 0:00 | zkratem.
ZRUSIT : ULOZIT : , - " P "
0046 STO2 LOST (FFA2) — vstupni kanal STO 2 je pod napétim, ale kanal 1 je bez napéti.
[] | Zvolte typ motoru (9903). To muze byt zpisobeno poskozenym rozpinacim kontaktem na kanélu 2 nebo
1 (AM): Asynchronni motor REM 9 9 O 3 zkratem.
2 (PMSM): Synchronni motor s permanentnimi
magnety. PAR Klasifikace
Na zakladnim ovladacim panelu nastavte parametr takto: ’ " ”
ACS355-... Vstup Vstupni proud Vystup Ram
1. Pfejdéte do hlavni nabidky: Pokud se v dolnim s tlumivkou rozmér
fadku zobrazi VYSTUP, stisknéte tlagitko E F
’ REM
.V opaéném pripadé opakované rl hn hn hn hn bn | Rasto | fomax A
stisknéte tlaéitko , dokud se dole MENU (480V) (480V)
nezobrazi MENU. x=E/U A A A A A A A kw hp
2. Stisknéte klavesy <~ A N/ ¥ _~, dokud 1-fazové Uy =230V
neuvidite "PAr". REM PAr owo02A42 | 61 | - | 45| - | 24| 36 | 42 |[037] 05 | Ro
MENU 01x-04A7-2 | 11 - 8,1 - 47 71 82 | 075 1 RL
3.Stlatte “\_J. Panel se pfepne do rezimu 01x-06A7-2 16 - Hu - 67 01 | 1 Lt L5 Ri
parametru. Na displeji se zobrazi ¢islo jedné REM — O 1 — 01x-07A5-2 17 - 12 - 75 11,3 13,1 1,5 2 R2
ze skupin parametrd. AR 01x-09A8-2 | 21 - 15 - 98 | 147 | 172 | 22 3 R2
3-fazové Uy =230V
4.Vyhledejte spravnou skupinu parametrt (99) 03x-02A4-2 | 43 - 22 - 24 36 42 037 05 RO
pomoci klaves / i REM — — 2 2 2 4 2 2 4
03x-03A5-2 | 6,1 - 3,5 - 3,5 53 61 | 055 | 075 RO
PAR 03x-04A7-2 76 - 4,2 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
5.Stlaéte “\_J. Displej ukazuje jeden 03x-06A7-2 12 - 6,1 - 6,7 10,1 117 11 1,5 R1
z pa,ran’\etru ve zvolené skupiné. )/yf}lede]te REM 9 9 O 3 03x-07A5-2 12 _ 6,9 _ 75 11,3 13,1 15 2 R1
spravny parametr (9903) pomoci kldves
i PAR 03x-09A8-2 14 - 9,2 - 9,8 147 17,2 2,2 3 R2
o ) L 03x-13A3-2 | 22 - 13 - 133 | 20,0 | 233 3 3 R2
6.Stisknéte a podrzte ﬁ priblizné dvé
sekundy, dokud se neukaze hodnota REM O 1 03x-17A6-2 25 - 14 - 17,6 26,4 30,8 4 5 R2
parametru se zobrazenym 31 pod hodnotou. 03x-24A4-2 41 - 21 - 24,4 36,6 427 55 75 R3
Podle potieby zmérite hodnotu kldvesami PAR 03x-31A0-2 50 N 26 N 31 46,5 543 75 10 R4
03x-46A2-2 69 - 41 - 46,2 69,3 80,9 11,0 15 R4
7. Stisknutim tlagitka “\_J uloZite hodnotu X 4 4 4 4
parametru. REM 9 9 O 3 3-fézové Uy = 400/480 V
03x-01A2-4 2,2 1,8 11 0,9 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO
PAR
03x-01A9-4 | 3,6 3,0 18 1,5 1,9 2,9 33 | 055 | 075 RO
[ | Zvolte makro aplikace (9902) podle toho, 03x-02A4-4 | 41 | 34 | 23 | 19 | 24 | 36 | 42 | 075 | 1 RL
jak jsou pFipojeny ovladaci kabely. REM 9 9 O 2
Vychozi hodnota 1 (ABB STANDARD) je 03x-03A3-4 6,0 50 31 2,6 33 50 58 11 1,5 R1
vhodna ve vétsiné pripadl. PAR 03x-04A1-4 | 6,9 5,8 3,5 2,9 4,1 6,2 72 1,5 2 R1
[ | Zvolte ovladaci rezim motoru (9904). 03x-05A6-4 | 9,6 8,0 48 4,0 5,6 84 9,8 22 3 R1
1 (VEKTOR: SPEED) poutzijte ve vétsiné pripadl REM 9 9 O 4 03x-07A3-4 12 97 6,1 51 73 1,0 | 12,8 3 3 R1
2 (VEKTOR: TORQ) poufZijte u fizeni to¢ivého
momentu PAR 03x-08A8-4 14 1 77 6,4 8,8 13,2 15,4 4 5 R1
3 (SKALAR: FREQ) pouZijte, kdyZ pfesnost 03x-12A5-4 19 16 11 9,5 12,5 18,8 21,9 55 75 R3
O\V/[adam neni dule’z1ta, av nektery’ch specidlnich 03x-15A6-4 22 18 12 10 156 | 234 | 273 75 10 R3
pfipadech. Neplati pro synchronni motory
s permanentnim magnetem. 03x-23A1-4 31 26 18 15 231 347 40,4 1 15 R3
[ | Zapiste tdaje o motoru ze Stitku motoru: jmenovité napéti motoru 03x-31A0-4 52 43 25 20 31 46,5 | 543 15 20 R4
(9905), jmenovity proud motoru (9906), jmenovity kmitocet motoru (9907), 03x-38A0-4 61 51 32 26 38 57 66,5 18,5 25 R4
jmenovité otacky motoru (9908), jmenovity vykon motoru (9909). 03x-44A04 o7 56 38 2 a4 56 770 220 30 R
[ | Zvolte typ identifikacniho b&hu motoru (9910).
Vychozi hodnota je 0 (OFF/IDMAGN). Tento zpu- REM 9 9 1 O hn efektivni hodnota vstupniho proudu (pro dimenzovani kabell a pojistek)
sob identifika¢ni béhu tj. magnetizace je vhodna hn (480V) efektivni hodnota vstupniho proudu (pro dimenzovani kabell a pojistek)
pro vétsinu aplikaci. Je to pouZito zde. (Vyzaduje PAR pro ménice se vstupnim napétim 480 V
také, aby 9904 byl nastaven na 1 (VECTOR: RYCH- b jmenovita hodnota vystupniho proudu. Kazdych deset minut je povoleno
LOST) nebo 2 (VEKTOR: UTMOMENT)). 50% pretizeni po dobu jedné minuty.
Identifikaéni magnetizace s volbou b&hu ID O (OFF/IDMAGN) b1/10 zﬁaxirtnél.nf ':rOUd (pretizeni 50 %) je povolen po dobu jedné minuty kazdych
eset minu
[ | stisknutim tlagitka @ijepnete na mistni BLOK bmax maximalni vystupni proud. Pfi spusténi je k dispozici po dobu dvou sekund.
ovladani (na displeji se zobrazi BLOK). 9 9 1 O Py typicky vykon motoru (jmenovité pouziti). Kilowattové hodnoty se vztahuji

Spustte ménic stisknutim . Parametry
modelu motoru jsou vypoditany magnetizaci

PAR

motoru po dobu 10 ... 15 s pfi nulovych otackach.

Smér otaceni motoru

k vétsiné 4-pélovych motori IEC. Vykonové hodnoty se vztahuji k vétsiné
4-pélovych motord NEMA.

Pojistky a typické rozméry napajecich kabelu

[ | Zkontrolujte smér ota¢eni motoru: ACS355-... Pojistky Velikost vodice (Cu)

1. Pokud je méni¢ v rezimu dalkového ovladani BLOK gG UL tfida Vstup Motor PE Brzda
(na displeji se zobrazuje REM), stisknutim 9 9 1 O Tnebo | (U1,V1,W1) | (U2, V2, W2) (BRK+, BRK-)
prepnéte na mistni ovladani. cc

PAR (600 V)
1)2)

2. Chcete-li prejit do hlavni nabidky, stisknéte — > > > H
it ‘J\L]t] pokud 56 ve spodnim Fadku BLOK P r x=E/U A A | mm? [ AWG | mm? | AWG | mmZ | AWG | mm? | AWG
zobrazi VYSTUP. V opaéném pripadé / \ 1-fazové Uy =230V
opakované stisknéte tlacitko , MENU
dokud se dole nezobrazi MENU. 01x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

3. Stisknéte klavesy ®/®’ dokud 01x-04A7-2 16 20 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
neuvidite “rEF” a stisknéte . 01x-06A7-2 | 16/203 25 2,5 10 1,5 14 2,5 10 2,5 12

3

4.Zvyste referenci rychlosti od nuly na malou 01x-07A5-2 | 20/259 | 30 25 | 10 | 15 | 14 | 25 | 10 | 25 | 12
hodnotu klavesou 0D 01x-09A8-2 | 25/35% 35 6 10 [ 25 | 12 6 10 6 12

5.Spustte motor stisknutim 3 — -

P 3-fazové Uy =230V

6.Ujistéte se, Ze smér motoru je stejny jako na » -
displeji (DOPR. znamena vpred a DOZ. vzad). 03x-02A4-2 10 10 25 14 075 8 25 4 25 4

7. Zastavte motor stisknutim = 03x-03A5-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

dopredu dozadu 03x-04A7-2 | 10 15 25 | 14 |075| 18 | 25 | 14 | 25 | 14

V pfipadé potfeby zméfite smér otadeni: Nastavte BLOK 03x-06A7-2 16 15 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12

hodnotu parametru 9914 na opa¢nou hodnotu, 9 9 1 4 03x-07A5-2 16 15 25 12 15 14 25 12 25 12

naptiklad z 0 (NE) na1 (ANO). Tim se faze obrati. ’ ’ ’ ’

Proved'te opétovnou kontrolu, jak je popsano vyse. PAR 03x-09A8-2 16 20 25 12 2,5 12 25 12 25 1

03x-13A3-2 25 30 6 10 6 10 6 10 2,5 12
Rychlostni limity a ¢asy zrychleni/zpomaleni
03x-17A6-2 25 35 6 10 6 10 6 10 2,5 12
O Nastavte minimalni rychlost (2001), maximalni - -
rychlost (2002), ¢as zrychlenil (2202), a ¢as BLOK 2 1 03x-24A4-2 63 60 10 8 10 8 10 8 6 10
zpomaleni 1 (2203) 03x-31A0-2 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
PAR 03x-46A2-2 | 100 100 25 2 25 2 16 4 10 8
Ulozeni uzivatelského makra zavére¢na kontrola 3-fazové Uy = 400/480 V
O Spusténi je nyni dokonéeno. Chcete-li ulozit BLOK 03x-01A2-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

nastaveni parametr( jako uZivatelské makro, 9 9 O 2 03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

nastavte parametr 9902 na hodnotu USER S1

SAVE. PAR 03x-02A4-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14

03x-03A3-4 10 10 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
O Ujistéte se, jestli na displeji nejsou vyznaéeny néjaké poruchy nebo alarmy. 03x-04AL4 I3 G 25 B 075 B 25 2 25 -
03x-05A6-4 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
~
Kody poruch 03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
03x-08A8-4 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
Porucha | Popi
orucha | Fopis 03x-12A54 | 25 30 6 | 10| 6 | 0] 6 |10 |25 ]| 12
0001 NADPROUD - Vystupni proud je vyssi nez mezni hodnota vypnuti. 03x-15A64 35 35 5 8 5 8 5 8 55 e
0002 DC PREPETI - Stejnosmérné napéti meziobvodu je pFili§ vysoké. 03x23AL4 50 50 10 8 10 8 10 8 6 10
0003 PREHRATI ZARIZENI - Teplota IGBT ménice je pfili§ vysoka. 03x-31A0-4 80 80 16 6 16 6 16 6 10 8
0004 ZKRAT -V kabelu (kabelech) motoru nebo v motoru doslo ke zkratu. 03x-38A0-4 100 100 16 4 16 4 16 4 10 8
0006 DC PODPETI - Stejnosmérné napéti meziobvodu je pFili§ nizké. 03x-44A0-4 | 100 100 25 4 25 4 16 4 10 8
0009 PﬁEHI?ATI: MOTORU - Teplota motoru je piili§ vysoka nebo jsou spoustéci data 1) Pro dodrzeni norem IEC/EN/UL 61800-5-1 pouivejte uvedené pojistky.
nespravna. 2) Méni¢ je vhodny pro pouZiti v obvodu, ktery mize doddvat maximalné 100 000 symetrickych
0016 ZEMNI{ SPOJENI - V motoru nebo kabelu motoru je zemni spojent. ampérl (rms) pfi maximalnim napéti 480 V, pokud je chranén pojistkami uvedenymi v této
- - = tabulce.
0022 FAZE NAPAJENI - Stejnosmérné napéti meziobvodu kolisa z divodu chybéjici 3) Pro 50% preti¥itelnost pousijte v&ts pojistku
faze vstupniho napajeciho vedeni nebo prepalené pojistky. :
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Velikost U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+, BRK- PE
ramu Min. velikost Max. velikost Utahovaci Max. velikost Utahovaci
vodiée (plny/ vodice (plny/ moment vodice (plny moment
splétany) splétany) nebo splétany)
mm2 | AWG | mm? | AWG | N-m |Ibfin | mmZ | AWG | N-m | Ibfin
RO...R2 | 0,25/0,2 24 6,0/4,0 10 0,8 7 25 3 1,2 11
R3 0,5 20 |16,0/10,0| 6 17 15 25 3 1,2 1
R4 0,5 20 |[35,0/25,0 2 2,5 22 25 3 1,2 11
Poznamky:

* Minimalni specifikovana velikost vodi¢e nemusi mit nutné dostate¢nou
proudovou zatiZitelnost pfi maximalnim zatizeni.

* Svorky nepfipoustéji vodi¢ o jednu velikost vétsi, nez je maximalni stanovena
velikost vodice.

* Maximalni pocet vodi¢ na svorku je 1.

Podminky pro okolni prostiedi

Pozadavky Béhem provozu (pevna instalace méniée)

Nadmorska vyska
instalace

0...2000 m (0 ... 6 562 stop) nad hladinou more. Jmenovity vystupni
proud musi byt sniZzen o 1 % na kazdych 100 m (328 stop) nad 1000 m
(3281 stop).

Teplota okolniho
vzduchu

-10 ... + 50 °C (14 ... 122 °F). Mraz je nezadouci. Jmenovity vystupni
proud musi byt sniZzen o 1 % na kazdy 1 °C (1,8 °F) nad 40 °C (104 °F).

Relativni vihkost 0 ... 95 %. Neni povolena Zadna kondenzace. Maximalni povolena

relativni vihkost vzduchu je 60 % v pfitomnosti korozivnich plynd.

Urovné znedisténi Vodivy prach neni pfipustny

Otfes (IEC 60068-2-27, |Nejsou piipustné
ISTA 1A)

Volny pad Neni pfipustné

Rozméry a hmotnosti

IP20/UL Otevieny typ
Velikost H1 H2 H3 w D Hmotnost
rému mm |palce| mm |palce| mm |palce| mm |palce| mm |palce| kg | libry
RO 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 941 | 70 | 276 | 161 | 634 | 1,2 | 26
R1 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 161 | 6,34 | 1,4 3,0
R2 169 | 6,65 [ 202 | 7,95 [ 239 | 9,41 [ 105 | 4,13 | 165 | 6,50 | 1,8 3,9
R3 169 | 6,65 | 202 | 795 | 236 | 9,29 | 169 | 6,65 | 169 | 6,65 31 6,9
R4 181 713 | 202 | 7,95 | 244 | 9,61 | 260 (10,24 | 169 | 6,65 | 5,2 11,5

H1 vySka bez upeviiovacich prvku a bez upinaci desky
H2 vyska s upeviiovacimi prvky a bez upinaci desky
H3 vyska s upevriiovacimi prvky a upinaci deskou

W Sitka

D hloubka

Pozadavky na volny prostor

Velikost Nad Pod Strany
ramu
mm palce mm palce mm palce
Ve 75 3 75 3 ] ]
Oznaceni

PrisluSna oznaceni jsou ukazany na stitku s typovym oznacenim vyrobku.

e @ W 5 @

UK
CA

UKCA

TUV Nord

Bezpecné odpojeni od momentu (STO)

Ménic¢ ma funkci bezpecného odpojeni od momentu (STO) v souladu s IEC/EN
61800-5-2. Lze ji pouzit napiiklad jako koncové hnaci zafizeni bezpeénostnich
obvod(, které zastavi méni¢ v pfipadé nebezpedi (napfiklad obvod nouzového
zastaveni).

Aktivovana funkce STO deaktivuje Fidici napéti vykonovych polovodic¢u
vystupniho stupné ménice (A, viz nize uvedena schémata), ¢imz zabrani tomu,
aby ménic generoval to¢ivy moment potrebny k ota¢eni motoru. Program fizeni
generuje indikaci definovanou parametrem 3025.. Pokud motor bézi, kdyz je
aktivovana funkce bezpeéného odpojeni od momentu, motor se setrva¢nosti
zastavi. Sepnutim aktiva¢niho spinade se STO deaktivuje. Jakékoli vygenerované
poruchy musi byt pred opétovnym spusténim resetovany.

Funkce STO ma redundantni architekturu, to znamena, Ze pfi implementaci
bezpecnostni funkce musi byt pouzity oba kanaly. Uvedend bezpec¢nostni data
jsou vypocitana pro redundantni pouziti a neplati, pokud nejsou pouzity oba
kanaly.

VAROVANI! Funkce STO neodpojuje napéti z hlavnich a pomocnych
A obvod(i ménice.

Poznamky:
* Pokud je zastaveni dob&éhem nepfijatelné, zastavte ménic a strojni
zarizeni pomoci pfislusného rezimu zastaveni pred aktivaci STO.
* Funkce STO potlacuje véechny ostatni funkce ménice.

Elektrické zapojeni
Bezpednostni kontakty se musi rozepnout/sepnout v intervalu 200 ms.
Pro pripojeni se doporucuje pouzit kabel s dvojim stinénim se zkroucenym
parem. Maximalni délka kabeldze mezi spinacem a fidici jednotkou ménice
je 300 m (1 000 stop). Stinéni kabelu uzemnéte pouze u fidici jednotky.

Ovéreni
K zajisténi bezpeéného provozu bezpeénostni funkce je vyZzadovano ovéreni.
Zkousku musi provést kompetentni osoba s odpovidajicimi odbornymi znalostmi
a znalostmi bezpecnostni funkce. Zkusebni postupy a protokol musi tato osoba

zdokumentovat a podepsat. Pokyny pro ovéreni funkce STO naleznete v hardwa-
rovém manualu ménice.

Technicka data

* Minimalni napéti na IN1 a IN2 se interpretuje jako ,1“: 13 V stejnosm.

* Reakéni doba STO (nejkratsi detekovatelné preruseni): 10 mikrosekund

* Doba odezvy STO: 2 ms (obvyklad), 5 ms (maximalni)

* Doba detekce poruchy: Kandly v riznych stavech po dobu del$i nez 200 ms
* Doba reakce na poruchu: Doba detekce poruchy + 10 ms

* Zpozdéniindikace poruchy STO (parametr 3025): < 200 ms

* Zpozdéniindikace varovani STO (parametr 3025): < 200 ms

* Urover integrity bezpe¢nosti (EN 62061): SIL 3

* Uroveri vykonu (EN ISO 13849-1): PL e

STO ménice je bezpeénostni komponenta typu A podle definice v IEC 61508-2.

Uplné bezpeénostni idaje, presné miry poruch a rezimy poruch funkce STO
naleznete v hardwarovém manualu ménice.

Prohlaseni o shodé

EU Declaration of Conformity T 200

Machinery Diccive 200842EC
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