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IRB 5710
Velky robot urceny pro aplikace manipulace
s materialem, s nosnostiv rozsahu od 70 do 110kg

ABB rozsifuje své portfolio robustnich robott o typ
IRB 5710, ktery nabizi rychlejsi a presnéjsi vykon,
vys$si pocet montdznich poloh a pokrodilejsi kryti
nez ostatni roboty této kategorie. Tento robot je

k dispozici ve Ctyfech verzich s nosnosti v rozsahu
od 70 do 110 kg a dosahem od 2,3 do 2,7 m.

Robot IRB 5710 Ize vyuzit pro aplikace manipulace
s materidlem, obsluhy strojl a vysoce presné
montdaze v oblasti elektromobilli, automotive

a v dalSich priimyslovych odvétvich. Lze je

také vyuzit pro specifické operace pfi vyrobé
elektromobil, jako je odebirani a ukladani
bateriovych modul(, vysoce pfesna montaz

a manipulace s dily, dale pro Sirokou skalu aplikaci,
jako je tlakové liti, odebirani materialu, ¢isténi

a obsluha vstrikolisU, a obecné pro aplikace
vyzadujici vysokou presnost.

Produktivita

Diky robustnimu designu a integrovanému
kontroléru fizeni pohybd OmniCore V250XT
umoznuje vysokou rychlost a presnost, a tim
izvysenou produktivitu. IRB 5710 je rychlejsi nez
ostatni roboty této tfidy a 0 25 % rychlejsi nez
roboty ABB IRB 6700 a IRB 6620, ¢imz dochazi

k navyseni vyrobni kapacity pfi zkraceni vyrobnich
¢asU. Diky Spickové opakovatelnosti presného najeti
do bodu, presnosti pohybu po trajektorii a rychlosti

Robustnéjsi, rychlejsi a presnejsi —
robot IRB 5710 s prodlouzenou
Zivotnosti nabizi zvysenou
produktivitu a vétsi vykon

v oblasti automotive a dalSich
primyslovych odvétvich.

pohybu po trajektorii je tento robot presnéjsi
nez ostatni roboty této kategorie a poskytuje tak
nejvyssi droven kvality vyroby.

Prodlouzena zivotnost robotu diky LeanID
Integrated DressPack

Integrované vedeni procesni kabeldze pfispiva

k prevenci poskozeni, jako je rychlé opotifebeni
kabell volné vedenych po ramenech robotu. Diky
tomu se snizuji ndklady na 4drzbu, minimalizuji se
rizika provoznich odstdvek a prodluzuje se zivotnost
robotl. Snadnéjsi programovani a simulaci

na zakladé predvidatelnych pohybu kabell zajistuje
offline simulaéni a programovaci software ABB
RobotStudio®.

Flexibilni vyroba

IRB 5710 nabizi vice montaznich poloh neZ ostatni
roboty. Lze ho namontovat na podlahu, na §ikmou
rovinu, vinvertované poloze a poloze semi-shelf pro
maximalni flexibilitu.

Kryti

Roboty jsou vybaveny $pi¢kovym krytim Foundry
Plus pro naroc¢né prostredi, dodatec¢nou ochranou
proti vysokému sdlavému nebo kontaktnimu teplu,
ktera zabranuje pfipadnym porucham a zajistuje
delSi Zivotnost. Volitelné kryti chrani IRB 5710 v tom



Klicové prednosti

Software TrueMove a QuickMove umozriuje
pokrodilé fizeni pohybu, kratsi cyklové casy

a vysokou presnost pohybu po trajektorii.

Vysoka rychlost a kratsi cyklové ¢asy - rychlejsi
nez ostatniroboty této kategorie a 0 25 % rychlejsi
nez roboty IRB 6620 a IRB 6700.

LeanID Integrated DressPack snizuje moznost
opotrebeni kabell a prodluzuje servisni intervaly.
Robustni design s tuhou konstrukci zvysuje
Zivotnost robotu.

Vice moznosti montazni polohy pro flexibilni
vyrobu.

Urcen k provozu v naro¢ném prostiedi — k dispozici
s krytim Foundry Plus.

Hlavni aplikace

- Odebirani, ukladani a vysoce presna montaz
bateriovych modull do elektromobil(.

- Manipulace s dily v odvétvi automotive kategorie
Tier 1 a obsluha stroja.

- Manipulace s materialem, obsluha stroju, tlakové
liti a obecné aplikace vyzadujici vysokou presnost.

Pribézné jsou doplnovany prvky podpory pro dalsi
robotické aplikace, jako je svafovani, fezani nebo
lepeni a tmeleni.

Specifikace
Typ robotu Dosah Nosnost Tézisté Kroutici Prostiedi

moment Teplota prostfedi pro mechanickou jednotku

zapésti B&hem provozu +5°C do +50°C

(m) (kg)* (kg) (Nm) PFi transportu a uskladnéni -25°C do +55 °C

IRB 5710-110/2,3 2,3 110 300 571 Béhem kratsich ¢asovych Gsekl (max. 24 hodin) do +70°C
IRB 5710-90/2,7 2,7 90 200 318 Relativmivinkoot Max 95%
IRB5710-90/2,3LID 2,3 90 300 569 Urover huka 70dB
IRB 5710-90/2,7LID 2,7 70 200 340 Bezpecnost Dvoukandlovd bezpetnost, nouzové zastaveni
Pocet os 6 a bezpecnostni funkce, 3-polohovy spinac
Kryti IP67 Volitelné: Foundry Plus Pokrotild bezpeénost SafeMove

Na podlahu, na $ikmou rovinu max. 20°
Volitelné: invertovana poloha
OmniCore V250XT

Montazni poloha

Kontrolér

*Verze LID zahrnuje dresspack, pro ostatni verze je povoleno dodateéné
zatizeni 20 kg na hornim rameni.

Vykon (v souladu s ISO 9283)

IRB 5710-10/2,3 IRB 5710-90/2,7

Opakovatelnost presného 0,04 0,05
najeti do bodu (mm)
Opakovatelnost pohybu 0,12 0,16

po trajektorii (mm)

Technické specifikace

Pfipojeni
Napajeci napéti
Spotfeba energie*

380-480VAC, 50/60 Hz
2,3-2,9 kw

* ISO-cube pii maximalnim vykonu zavisi na verzi robotu

Fyzické parametry
Rozméry zakladny robotu

1023 x 724 mm

Std Inv
3300-322 IRB 5710-110/2,3 830 kg 845 kg
3300-323I1RB 5710-90/2,7 830 kg 840 kg
3300-324 IRB 5710-90/2,3 LID 890 kg 905 kg

3300-325IRB 5710-70/2,7 LID 885 kg 900 kg

Emise EMC/EMI-shielded

Pohyby

Pracovnirozsah IRB 5710-110/2,3

IRB 5710-90/2,7

IRB 5710-90/2,3LID
IRB 5710-70/2,7LID

Osa 1* *170° +170°
Osa?2 -75°/+145° -75°/+145°
Osa3 -180°/+70° -160°/+70°
Osa 4 +300° +300°
Osa5 +130° +120°
Osa 6 +360° +200°

*Verze s pracovnim rozsahem *220° je stejnd pro verzi v invertované
poloze.

Max. rychlost os

Osal Osa2 Osa3 Osa4 Osa5 Osab
IRB 5710-
110/2,3 140°/s 125°/s 140°/s 250°/s 200°/s 250°s
IRB 5710-
90/2,7 140°/s 125°/s 140°/s 300°/s 250°/s 360°/s
IRB 5710-
90/2,3LID 140°/s 125°/s 140°/s 250°/s 200°/s 250°/s
IRB 5710-
70/2,7LID 140°/s 125°/s 140°/s 300°/s 250°/s 360°/s

Vice informaci Ize nalézt ve Specifikacich produktu IRB 5720.
Udaje a rozméry mohou byt zménény bez pfedchoziho upozornéni.



Pracovnirozsah IRB 5710-90/2,7

Pracovnirozsah IRB 5710-110/2,3

ABBs.r.o.

Vyskocilova 1561/4a
140 00 Praha 4

Robotservis

Tel.: +420731552213
E-mail: robot.servis@cz.abb.com

abb.cz/robotika

Vyhrazujeme si pravo provadét technické
zmény ¢i upravit obsah tohoto dokumentu
bez predchoziho upozornéni. Pro objednavky
plati konkrétni dohodnuté podminky. ABB
nenese zddnou odpovédnost za pfipadné
chyby nebo nedostatek informaciv tomto
dokumentu.

Vyhrazujeme si veskera prdva na tento
dokument i nainformace a ilustrace vném
obsazené. Jakékoli poskytovani tfetim
strandm, vyuziti celkového ¢i ¢astec¢ného
obsahu tohoto dokumentu nebo jeho
kopirovanije bez pfedchoziho pisemného
souhlasu spole¢nosti ABB zakdzano.
Copyright© ABB. V$echna prdva vyhrazena.
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