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Biztonsagi eldirasok

Csak villamos szakember végezheti el a
berendezés villamos szerelését

Miel6tt az iizembehelyezést elkezdené, olvassa
el az alabbi utasitasokat és ismertetoket

A frekvenciavaltot mindig foldelni kell, a foldel6
kabelt a frekvenciavalton beliil talalhaté PE
kivezetéshez kell csatlakoztatni.

Ha a frekvenciavaltét olyan rendszerben hasz-
naljuk, ahol nincs foldelési rendszer, a foldzarlat
védelemnek mikodoképesnek kell lennie olyan
aramok esetén is, melyek nagy frekvencias fel-
harmonikusokat és egyenaramu dsszetevoket is
tartalmaznak. A SAMI GS foldzarlat védelme a
frekvenciavalté védelmét szolgalja a motorban
vagy motor kabelekben elofordul6 zarlatok
esetén.

A hibaaram elvén mikodo zarlatvédelmi kap-
csolok nem mitkddnek mindig megfeleléen
frekvenciavaltos hajtasok esetén, ezért célszeri
kiprébalni azokat foldzarlati aramokra.

Figyelmeztet6 szimbélumok

A sajat biztonsdga érdekeben kezelje kiemelt fi-
gyelemmel az alabbi jelzésekkel kisért utasi-
tasokat.

Veszélyes fesziiltség

Altalanos figyelmeztetés

FIGYELMEZTETES!

A frekvenciavalto egyes részei életveszélyes
potencialon vannak a fesziiltség ala helyezést
kdvetden.

Vegyiik figyelembe, hogy a motorvezérlo kartya
(Motor Control Card) féaramkori potencialon
van.

A motorvezérld kartya kondenzatorai életve-
szélyes fesziiltségre toltddnek. Kikapcsolaskor, a
kijelzo kialvasa utan, varjon legalabb 5 percig
miel6tt barmilyen szerelési munkat vagy mérést
kezdeményezne.

Eletveszélyes fesziiltséget tartalmazhatnak a
vezérlo-illesztOkartya és az opciondlis kartyak is a
relé kimeneteken.

Kérjiik iigyeljen az alabbiakra:

Ne végezzen kabel csatlakoztatast a frekven-
ciavalton amikor az fesziiltség alatt van.

— Ne csatlakozassa a betap fesziiltséget a
frekvenciavalto kimenetére (U2, V2, W2 ki-
vezetések).

— Ne végezzen szigetelés vizsgalati méréseket a
frekvenciavalton.

—  Miel6tt a motoron és motorkabeleken szi-
getelési méréseket végez, kosse le a mo-
torkabelt a frekvenciavaltd kimenetérol.

— Ne hasznaljon fazisjavito berendezést (kon-
denzatortelep) a frekvenciavalto és a motor
kozott.

—  Ne érintse a CMOS IC-ket a motorvezérld és
a vezérl6-illesztd kartyan. Az elektrosztatikus
feltoltodés tonkreteheti Oket.

ELLENORIZZE A TA}’FESZfJLTSEG ES A
FREKVENCIAVALTO DC-KORI FESZULT-
SEGENEK ERTEKET.

A fesziiltségek mérésére hasznalt miiszernek
1000 V-ot ki kell birnia.

Lasd a 3-2 abrat.
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1 A Felhasznaléi Kézikonyv hasznalata

A SAMI GS (ACS500) egy digitalis frek-
venciavalto széria, mely szabvanyos
aszinkron motorok fordulatszam szabalyo-
zésara alkalmas. A SAMI GS csalad a 2.2
kW-tol 315 kW-ig terjedd teljesitmény
tartomanyt fogja at 380 V-t6l 500 V-ig. A
csalad két alsorozatra bonthat6:

— kompakt falra szerelhetd egységek,
2.2 kW-t6l 75 kW-ig (ACS501),

— Onhordo szekrényben elhelyezet
egységek 37 kW-t6l 315 kW-ig
(ACS502...ACS504).

A kézikonyv tartalmazza az 6nhordo
szekrényben elhelyezett SAMI GS
(ACS502...ACS504) frekvenciavaltokkal
kapcsolatos telepitési, lizembehelyezési,
iizemeltetetési, hibakeresési €s javitasi
utasitasokat.

Javasoljuk, hogy miel6tt elkezdené a te-
lepitési és lizembehelyezési munkalatokat,
olvassa el figyelmesen ezen kézikdnyvet.

A SAMI GS-el széllitott dokumentacid
tartalmaz tovabba egy "Felhasznal6i Makro
Kézikonyvet" és egy magyarazd Ontapados

matricat a beépitett digitalis vezérld miiko-
désérdl. Az utobbi a frekvenciavalté mii-
anyag hazanak eliilsO részére ragaszthato.
A kézikonyv gyors haszndlatat a 3...5
oldalakon talalhat6 tartalomjegyzék segiti.

A kevésbé ismert fogalmak rovid leirdsat a
kézikonyv végén talalhato "Szojegyzek"
tartalmazza.

A kézikonyv fejezeteinek nevei nyomtatott
nagy kezddbetiikkel szerepelnek, amikor a
szovegben rajuk hivatkozunk. A SAMI GS
paramétereinek nevére €s értékére ugyanez
vonatkozik.

A paraméterekre lehet tovabba hivatkozni a
szamuk megadasaval is (pl. : 32.1 a 30-as
focsoport 32-es csoport elsd paraméterét
jelenti).

Ha a SAMI GS-el kapcsolatban barmilyen
kérdés felmertil, forduljon az ABB Kft-hez.

A kézikonyvben leirt miiszaki adatok a
konyv kiadasanak pillanataban érvényesek.
A tovabbi médositasokra fenntartjuk
jogunkat.

ABB Stronberg Drives OY
Power Electronics
P.O.Box 184

SF-00381 Helsinki
FINLAND

Telefon: 358-0-5641
Telefax: 358-0-564-2681

ABB Kft

Budapest

Zach u. 3/b.

Telefon: 113-4040, 133-8503, 133-4772
133-4316

Fax: 114-2856




2 Kicsomagolas

Ellendrizze hogy a berendezés nem szen-
vedett-e karosodast a szallitas alatt, és hogy
megegyezik-e a rendelt tipussal (1d. 3-2.
tablazat. A berendezés tipus-kodleiras). Ha
barmilyen sériilést észlel forduljon a
biztositohoz, vagy a szallitohoz. Ha a
szallitott berendezés nem egyezik a
megrendelt tipussal, kérjiik vegye fel azonnal
a kapcsolatot a szallitoval

Ellendrizze, hogy megkapta a minden be-
rendezéshez szallitandé dokumentaciot:

— Felhasznaloi kézikonyv,

— Felhasznal6i szekrény esetén (ACS504
frekvenciavalté modul) telepitési utasitas
(Felhasznaloi kézikonyv kiegészités),

— Alkalmazo6i makré kézikonyv,

— Gyors referencia kézikonyv,

— Vezérlépanel mitkddési utasitds matrica,
— JegyzOkonyv,

— Csatlakoztatasi rajz,

— T61 transzformator beallitasi utasitas,

Ha a berendezést, lizembehelyezés elott
hosszabb ideig tarolni kivanja ellendrizze,
hogy a tarolasi hely megfelelé (hdmérséklet -
40°C- +70°C kozott van, a relativ paratar-
talom <95%-ndl, nem kondenzalodo).

A garancia a gyartasi hibakra terjed ki és nem
vonatkozik a szallitas ill. kicsomagolas alatt
eléforduld karosodasokra.

A garancia nem terjed ki tovabba a nem
megfeleld iizemeltetésbdl, helytelen tele-
pitésbdl vagy egyéb nem megfeleld kortil-
ményekbdl, por vagy korroziv anyagoknak a
megengedett hatarokat tallépd mennyiségébol
eredo, ill. ilyen koriilmények kozott tortént
tizemeltetésbdl adodo hibakra és a kozvetett

karokra. A gyartdé nem felelds a
kovetkezményes €s egyéb felmeriilt karokért.

A garancia id6tartama 12 honap az iizem-
behelyezéstdl szamitva, de maximum 24
hénap a szallitastol.

A helyi ABB villalat vagy a disztribator mas
garancia id6tartamot ajanlhat, melyet a veliik
kotott szerzddési feltételek szabalyoznak.

Ha a berendezéssel barmilyen probléma
adodik, forduljon a szallitohoz vagy az ABB
Kft-hez.



3 Altalanos tudnivalok a SAMI GS-rél

3.1 SAMI GS tipusok és tipus leiras

3-1. tablazat. SAMI GS sorozat tipusai és névleges értékei. Megjegyzés! Ha 500 V-os
berendezést hasznalnak alacsonyabb fesziiltségre, a kimeneti névleges aramokat nem szabad
tullépni. Ez azt jelenti, hogy az elérheto teljesitményt csokkenteni kell a fesziiltség csokkentés
meértékében. 2 és 4 polusu motoroknal a teljesitmény értékeket nem szabad tullépni még akkor
sem, ha a kimeneti aram alacsonyabb a jobb teljesitménytényezo kovetkeztében.

Fesziilt- Tipus Alland6 nyomaték Négyzetes nyomaték
SC
Uig Iy IN INmax PN Ilsq Iqu Iqumax P Nsq
380V | 051-3-... 67 76 114 37 80 89 98 45
400V 061-3-... 81 89 134 45 98 112 123 55
415V 071-3-... 100 112 168 55 133 147 162 75
100-3-... 134 147 221 75 159 178 196 90
120-3-... 160 178 267 90 194 216 238 110
+10% 140-3-... 196 216 324 110 232 260 286 132
50/60Hz | 170-3-... 234 260 390 132 281 316 348 160
210-3-... 284 316 474 160 350 395 435 200
260-3-... 354 395 593 200 435 480 528 250
440V | 061-5-... 62 65 97.5 45 75 84 93 55
460V 071-5-... 77 84 126 55 102 112 123 75
480V 100-5-... 102 112 168 75 121 135 149 90
500V 120-5-... 123 135 202 90 148 164 181 110
140-5-... 150 164 246 110 177 200 220 132
170-5-... 179 200 300 132 214 240 264 160
+10% 210-5-... 218 240 360 160 267 300 330 200
50/60Hz | 260-5-... 271 300 450 200 332 365 402 250
320-5-... 337 365 547 250 418 460 506 315
Ui Névleges tapfesziiltség polusu standard kialakitasa
1§} Bemeneti effektiv aramérték, amikor a (maximalis termikus bemeneti aram)
tengelyteljesitmény Pyy, a fesziiltség [A].
380V v. 500V, és a motor ABB 6 INsg Neégyzetes nyomatéku alkalmazasok-
pélusﬁ standard kialakitasa [A]. nal a névleges kimend aram [A].
IN Alland6é nyomatékt alkalmazasoknal

a névleges kimend aram [A].

INmax> INSQmax Rovid idejii maximalis

PN

Ilsq

kimend aram, max 1 percig 10 percen-
ként.

maximalis tengelyteljesitmény allando
nyomatéku alkalmazasoknal (PNiq,
négyzetesnél) 2, 4, 6 polust standard
ABB motorokra vonatkoztatva [kW].
Bemeneti effektiv aramérték, amikor a
tengelyteljesitmény PNsg» @ fesziiltség
380V v. 500V, és a motor ABB 6

A kiilonboz6 fesziiltség €s aram értékek
mellett a SAMI GS frekvenciavalté kii-
16nb6z6 konfiguracidban (védettség, op-
ciondlis vezérld kartya, fékcsopper, stb.)
vasarolhatd meg.

A frekvenciavalto konfiguracidja a tipusabol
"dekddolhato". Ez megtalalhaté a SAMI
adattablan, valamint a kiséro jegy-
z6konyvben.




Megjegyzés: Van adattabla a vezérld standard kiilonallo szekrény (IP21 v. [P54),
egységen ¢s a konverter egységen is. MD ipari szekrény (IP21). Az utdbbi kettd
A tipuskodolas a 3-2. tablazatban talalhaté. 3 mindig el van latva halozati biztositoval.
védettségi valtozat van; modul kivitel (IP00),

3-2. tablazat. Kulcs a SAMI GS tipusokhoz. Megjegyzés! A tipus le lehet roviditve, ha a maradék
szamjegyeknek nincs informaciotartalma. X a tipuskodban azt jelenti, hogy az egységnek ez a
szamjegye nem hordoz informaciot. Megjegyzendo, hogy az alabbi tablazat olyan kombinaciot
tartalmaz, mely nem kaphato az dsszes védettségre.

ACS502-071-5-00P00A 000

ACS | Standard AC hajtés

50 [SAMI GS csalad

2 | Védettség 2=standard 6nhord6 szekrény
3=MD ipari szekrény
4=modul
071 |Névleges teljesitmény [kW]
5 | Tapfesziiltség 3=380V/400V/415V 5=440V/460V/480V/500V
0 | l.opciondlis kartya csatl. O=nincs 1=SNAT 752 IOE
0 |2.opcionalis kartya csatl. O=nincs
P | Vezérl6 panel O=nincs P=standard vezérl6 panel
2 | Védettségi osztaly 0=IP 00 2=IP 21
3=IP 54
0 | Opcionalis bels6 fekcsopper
O=nincs fékcsopper I=van fékcsopper

2=fékcsopper ¢és fékellendllas

A | Opcionalis bemeneti egységek
O=nincs bemeneti egység
A=hal6zati kontaktor Vészki gombbal
B=ho6védelmi relé
C=halozati kontaktor Vészki gombbal hdvédelmi
relével

0 [ Motor ventilator indito O=nincs motor ventilator taplalas
1=1..1.6A-es ventilator taplalas
2=1.6...2.5A-es ventilator taplalas
3=2.5..4A-es ventilator taplalas
4=4...6A-es ventilator taplalas

0 [ Szekrény fiités €s vezérld sorkapocs blokk

O=nincs hiités v. sorkapocs blokk
1=van flités

2=van sorkapocs blokk

3=hiitd és sorkapocs blokk

0 |Nincs hasznalva O=nincs opciod




3.2 Hardver leiras
A SAMI GS vezérl6 egységet és konverter
egységet tartalmaz
Figyelmeztetés! A konverter
modul alkatrészei féaramkori
potencialon vannak, ugyanakkor
a vezérlo egységen beliil a
kartyak foldelve vannak.

A szekrényben elhelyezett verzidkban (IP 21
v. IP 54) mindig van biztositoval ellatott
kapcsolo, és lehetséges egyéb opcionalis
elem is a konverter modulon kiviil. Ld. a
tipus leiré kodtablazatot, melybdl
meghatarozhatok a beépitett opcionalis
egységek. A 3-1. dbra a SAMI GS
blokksémajat abrazolja (az 6sszes opciondlis
berendezéssel).

‘F e } ,,,,,,,,, Vezéridegység : T
| X2 Opciondlis sorozatkapesok | A - |
__Jpcionalls sorozatkapcsok ' A12 1 |
T Rl | [N s Dot |
boX1 ' | Bus adapt.+Tach(:t°\’|):(32 ‘
12 RaovaC I - - |
i 3.4 \Vészki gomb Opcionalis ‘ : ;E Opm? I, R ‘
T = 2 , vy ! oros csatoio =
‘ 75_’625 Liﬁ:g’;i’fiﬂ? magas keszulekek . ||| SNAT 7690 RS 232 ‘
76,47 Vent Y1 vezérlés (ACS 502,ACS 503) | A1 |
118 - 211 kijlse kontaktusok ' [X908] [X61 %56 | ‘
[22-27 hofok rell " opcio |
| ~ - - | |
| 2%59 Fuﬂto ?Ilenollos RO1 : | /O bavitd |
| Kglso konta!(tor vezerl. | SNAT 7520 |
| 31-33 Nincs hasznalva | or |
i x1/28t X118 X1/20 X1/8 X110 X1/22 X1/24 x1/12‘,13,14‘ Vezérld egység i
| L L ke
iR01 Ki\ k1/ Fa/ k2 / K3 \ K3 \ A C[xe0a] _ “
F42 ‘ .
| Konverter egység |
| X129 X119 X1/21 X1 X111 X1/23 X1/25 3| T10 |
A14d o1 FLAF1.2/F13 3 K1 | |
— [xa03 ] A10

T R vy Ut * PE

| | F22 | V1 Xioor] X1003] Opci6 —ad
o~ T wi Foldzarlat védelem |

1 X1/ |
‘ | . SNAT 7670 EFS uz2 |
| ¢ F3

| | V2
‘ ] W2
|

|

|

9Opcionali
X905

"A

Csopper vezérld
SNAT 7800 BRC

10



|
A12 A5 xeos A4 !
X507 X571
éSSVezér? X34 ﬂ%“‘gj‘m Motor vezérld kartya |
illesztd P |-t SNAT 7780 |
kartya a 3 i
SNAT 7600 CRI I | | x406E ,
X53| ' || |

Kijelzd Cy |[X100T] IXT003] | 407 |
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3-2. abra. A konverter egység és a vezérloegység blokkdiagramja (ld. 3-3 és 3-4 tablazatot.
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3-3 tablazat. A konverter egység alkatrészjegyzéke

Alkatrész kod | Leiras

R14, V14 Tolt6 aramkor

V11, V12, V13 | Egyeniranyit6 hid

A8 SNAT 7902 bemeneti védelmi kartya (SNAT 7903 INP a 600 V-os
egységekhez) Ezen a kartyan talalhatok az egyenirdnyitd tirisztorok gyuajtéd
aramkorei, a hidaramkor védelmi kondenzatorai €s varisztorai, valamint a
ventilator biztositoja

L11,Cl14.1... Egyenaramu sziird fojto és kondenzator, kistito ellenallas (Valtakozéaramu

Cl16.N R11 fojtotekercs a haldzati oldalon a 600 V-os egységekben)

V1..V6 Az inverter szigetelt bazisu tranzisztorai (IGBT)

VIC..V6C Ellenparhuzamos diodak

A3 SNAT 7261 INT féaramkori illesztd kartya (SNAT 7266 INT a 600 V-os egy-
ségeknél). Ez a kartya a tapegységet, a tranzisztormeghajté aramkoroket
valamint az egyenfesziiltség-méro ¢s arammérd aramkordket tartalmazza.

A4 SNAT 7780 CNT motorvezérlo kartya

A7 Illeszt6 kartya (SNAT xyzv SCL). Egy kis kartya a SNAT 7261 INT-re épitve.
Ez tartalmazza az adott SAMI hardver teljesitmény-programinformaciojat.
(SNAT xyzv SCL, ahol xyz=névleges kVA, v=3 a 400 V-os egységeknél és v=6
a 600 V-os egységeknél.)

U21, U22 Aramjeladok

Y61, (Y62) Hiitéventilator(ok) valamint a hozza(juk) tartozo transzformator. Megjegyzés! A
transzformator csatlakoztatasat az aktualis halozatnak megfelelden meg kell
valtoztatni.

R7 A hiitéborda hdmérsékletét R7 méri. S1 termosztat sorba van kapcsolva R7-tel,
biztositva az R7 altal nem védett elemek hdvédelmét.

(V8, A9) Opcionalis fékcsopper: a kapcsolo tranzisztort és vezérlokartyat tartalmazza
(SNAT 7800 BRC). A fékellenallast a modulon kiviil helyezik el Az MD
szekrényes kialakitdsban a fékellenallast a szomszéd szekrényben helyezik el. A
fékcsopper és fékellenallas névleges értékeit Id. 12. fejezetben - Opcidk.

(A10, T10) Opcionalis foldzarlat védelem (SNAT 7670 EFS). A gylriis dramvalto a

halézati oldalon van. A bedllitdsokat 1d. 12. fejezetben - Opciok.

3-4. tablazat. Vezérlo egység alkatrész jegyzéke

Alkatrész kod | Leiras

AS SNAT 7600 vezérl6-illesztd kartya, mely tartalmazza a kijelz6t, a billentytizetet,
az X50 sorkapcsot a vezérld vezetékek szamara, az RS 485 interfész X51
csatlakozojat és az anal6g bemenetek néhany jumperét.

(Al1, A12, Opcionalis kartyak: SNAT 7610, SNAT 7670 RS 232/20mA, SNAT 7520 IOE

Al3)

(1d. 12. fejezet - Opcidk fejezet)

3-5 tablazat. SAMI GS szekrénybe épitett valtozatainak alkatrész jegyzéke

Alkatrész kod

Leiras

Ql,FI1.1... F1.3

Biztositoval ellatott terheléskapcsolo. A biztositok névleges értékei az 5-1.
tablazatban talalhatok.
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3-6 tablazat. SAMI GS szekrénybe épitett valtozatainak opcionalis alkatrészei.

Alkatrész kod

Leiras

K1

Haélozati kontaktor hdrom segédérintkezdvel (1 nyitod- €s 2 zardérintkezd). Az
egyik zar6érintkezd a kontaktor kioldasi aramkorébe van beépitve, a tobbi
érintkez6 az X1 sorozatkapocs 18-21 kapcsaira van kihozva. Ezzel az opcionalis
egységgel SO1 kapcsold (az ajton), S02 VESZKI nyomogomb (az ajtén), T1
transzformator, F3 kismegszakito, F2.1 és F2.2 biztositok keriilnek még
beépitésre. K1 kiilsd kikapcsoldsdra X1 3 és 4 kapcsai szolgalnak.

K2, F4

2U2,2V2,2W2 ¢és 2PE kapcsok (X1 12-15 kapcsai) haromfazisu segéd-
fesziiltséget (U1) biztositanak a kiilsé hiitésti motor ventilatoranak. F4
hékapcsolot kiilon kell specifikalni a ventilator névleges aramanak megfelelden.
Lehetséges beallitasok a kovetkezoek: 1) 1...1.6 A, 2) 1.6...2.5 A, 3) 2.5..4 A,
4)4...6. X1 5 és 7 kapcsai K2 kiilsd vezérlésére hasznalhatok fol. (Célszerti
valamelyik kimeneti relét (RO1...RO3 futésjelzésre programozni, €s ezzel
vezérelni a kiils6 ventilatort). Megjegyzés: K1 leoldasa K2 kikapcsoldsdhoz
vezet. K2 és F4 segédérintkez6i X1 8-11 kapcsaihoz vannak csatlakoztatva.

K3

A motor termisztoranak hévédelmi reléje. A termisztorok X1 26, 27 kapcsaihoz
csatlakoznak. K3 segédérintkezdi (1 nyito- és egy zardérintkezd) X1 22-25
kapcsaihoz csatlakoznak.

A relé automatikusan nyugtazodik:

Az ellenallas értéke kikapcsolt allapotban: 3+0.6k€2, bekapcsolt allapotban
0...1.5kQ.

RO1

A szekrény flités termosztattal van ellatva. Ez az opci6 kiilsé 220 V/16 A
taplalast igényel X1 28-29 kapcsokon keresztiil.

X2

Opcionalis sorozatkapocs a SNAT 7600 vezérlo-illesztd kartyadhoz.

Y1

Az 1P 54 verzidkban egy ventilator van elhelyezve a szekrény felsé részében
azon célbol, hogy megnovekedjen a nyomas a levegdsziiroknél (T1
transzformator, F2.1...F2.2 biztositok, valamint F3 kismegszakitd szintén be van
épitve ezzel az opcioval). X1 16 és 17 kapcsait Y1 kiilsé vezérlésére lehet
felhasznalni. (Célszerli valamely relékimenetet (RO1...RO2) futasjelzésként
programozva felhasznalni a kiilsé hiitésii motor ventilatoranak vezérlésére.)

X1

A fent emlitett opcidk szdmara fenntartott sorozatkapocs. A sorozatkapocsba
1.4...4 mm_vezetékek csatlakoztathatok.

Megjegyzés!: X1 sorozatkapocs mellett hely van fenntartva tovabbi segédrelék
szdmara.

(A14)

RFI (réddiofrekvencias sziird) a berendezés kozelében az elektromagneses
sugarzas kibocsatdsanak csokkentésére szolgal.
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3.3 SAMI GS funkcionalis leirasa

Bekapcsolasi sorrend

Amikor a halozati fesziiltséget rakapcsoljuk a
berendezésre, a kondenzatortelep a
toltdaramkoron keresztiil feltoltodik. A fel-
toltddés nem tart tovabb egy masodpercnél.
Ezen 1d6 alatt az egyenirdnyité hid tirisztorai

nem vezetnek.
A feltoltések szdma négy. Ha a

kozbensé egyenfesziiltséget
gyakrabban toltjiik fel, a toltéellenallas meg-
hibasodhat a melegedés hatasara. Nem
javasolt a bemeneti kontaktor hasznalata
Start/Stop vezérlésre gyakori inditasi
ciklusok esetén.

Figyelem: Egy percen beliil a
maximalisan megengedhetd

A SAMI GS tapegységét a kondenzatortelep
taplalja. A tapegység bekapcsol, amikor a
kondenzatortelep fesziiltsége eléri a 300 V-ot.
Ennek kovetkeztében a vezérlé-illesztd
(Control Intaerface), a motor vezérlé (Motor
Control) és a féaramkori illesztd kartya
(Main Circuit Interface) fesziiltség ala keriil.

Amikor a kdzbens6kori egyenfesziiltség eléri
a névleges érték 80 %-at, a motor vezérld
kartya processzora fesziiltség ala helyezi a
bemeneti védelmi kartyat (Input Protection).
A tirisztorok bekapcsolnak maximalis
vezetési szoggel, és a tirisztor didda hid ugy
fog viselkedni, mint egy haromfazis dioda
hid.

A hiitd ventilator szintén bekapcsol a fe-
sziiltség ald helyezéskor. A ventilator csapagy
¢lettartaméanak megnovelése érdekében a
SAMI GS egy perc utan kikapcsolja a
ventilatort, ha:

— a frekvenciavalté nem kap indit6 paran-
csot, vagy

— ahiitéborda hdmérséklete nem magasabb
45 °C-nal.

Normal tizem, vezérlés

Normal {izemben a frekvenciavalto vég-
rehajtja a vezérld-illesztd kartyan elhelyezett
billentylizet vagy sorozatkapocs vezérld
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parancsait, valamint koveti az azok altal
adott alapjel értéket. A vezérld jelek forrasat
a SAMI GS a paraméterek alapjan értelmezi.

Lasd a 6. (Vezérlo csatlakozasok), 7. (Ve-
zérlés és paraméter logika), 9. (Hajtas
paraméterek) fejezeteket. (11. csoport -
Vezérl6 csatlakozasok)

A hajtassal kapcsolatos paramétereket - mint
felfutasi, lefutasi idok, inditasi leallitasi
tizemmodok, allando sebességek, fesziiltség
¢s aram korlatok - 1asd a 9., hajtas
paraméterek fejezetben ( 21-27. csoport).

Normal lizem, f0dramkor

A frekvenciavaltoban a teljesitmény normal
esetben a valtakozédramu halozattol az
egyeniranyitd hidon keresztiil a DC
sziirokondenzatorokba tart. Az egyen-
fesziiltség névleges értéke 1.35*U, (U, -
aktualis vonali fesziiltség).

Az inverter 6 teljesitmény-félvezetd tran-
zisztort tartalmaz, melyeknek miikodését a
motor vezErld kartya iranyitja a féaramkori
illesztd kartyan keresztiil. Ezek megfelel6
sorrendben torténd ki- és bekapcsolasat
nevezziik modulacionak. A SAMI GS
frekvenciavalté modulacios frekvenciaja
hozzéavetdlegesen 3 kHz (maximum).

U2, V2 és W2 kapcsokon a potencial csak
magas (Upc+) ill. alacsony (Up-) lehet; a
modulécio hatarozza meg, hogy melyik.
Barmelyik iddpillanatban a vonali fesziiltség
értéke 0 V (amikor a kapcsolok ugyan abban
a pozicidban vannak) vagy 1.35*Uy (amikor
a megfeleld kapcsoldk ellentétes pozicioban
vannak).

A kimeneti fesziiltség forma egy impulzus
sorozat. Az impulzusok szélessége a mo-
duldcionak megfelelden valtozik. A modu-
lacio célja, hogy a fesziiltség alapharmonikus
értéke az Up/fr=const (kimeneti fe-
sziiltség/frekvencia) képletnek megfelelden
valtozzék.

A kimeneti fesziiltség torzitasa, azaz eltérése
a szinuszostol okozza a motorban a



felharmonikus aramokat. Ugyanakkor mivel a
motor induktivitdsa nagy, valamint a
moduléciods frekvencia értéke viszonylag
magas, az aram jelforméja kdzel szinuszos.

Védelmi tulajdonsagok

Fesziiltség ala helyezéskor ill. normal iizem
soran keletkez6 lizemzavar esetére a frekven-
ciavalto rendelkezik néhany tulajdonséaggal,
mely a sajat védelmét szolgalja:

— bels6 homérséklet védelem
(figyelmeztetés és leoldas),

— tularamvédelem (dramkorlét és leoldas),

— faziskimaradas ill aszimmetria elleni
védelem (leoldas),

— talfesziiltség-védelem ( leoldas a névleges
fesziiltség 130 %-anal),

— alacsony fesziiltség védelem (leoldés a
névleges egyenfesziiltség 65 %-anal),

— inditas tiltas talfesziiltség esetén (ha az
egyenfesziiltség nagyobb 117 %-nal).

— tovabba egy sor belso és kiilsé hardver
hibara ad diagnosztikai jelzést a frekven-
ciavalto.

Mindemellett a frekvenciavaltd egy sor
védelmi funkciot biztosit a motor szamara:

— beragadés-védelem, (figyelmeztetés és
leoldas,

— tulterhelés-védelem (figyelmeztetés és
leoldas),

— alacsony terhelés védelem (figyelmeztetés
és leoldas).

Tovabbi informaciokat taldlhatunk a 10. -
Hibakeresés - fejezetben. Ezek koziil néhany
kivalaszthato vagy programozhato, 1d. még a
9. - Hajtas paraméterek (31. Feliigyelet ¢s 32.
Hibafunkciok) - fejezetet.

Kikapcsoldasi sorrend
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Figyelem: A haldzati fesziiltség

kikapcsolasa utan életveszélyes

fesziiltség marad a kondenzatoro-

kon, ami a kisiité (R11) ellenallason
keresztiil kb. 5 perc alatt siil ki. Mindig
bizonyosodjunk meg fesziiltség méréssel arrdl,
hogy a fesziiltség lecsokkent, mielétt barmiféle
karbantartasi vagy féaramkori csatlakoztatasi
munkat kezdenénk. (A mérést UDC+ és UDC-
kozott kell végezni. A miiszernek 1000 VDC-t ki
kell birnia.)



Telepités
4 Mechanikai telepités

A SAMI GS konverteregységnek és vezérlo
egységnek a méretrajzai a 3. és 4. fliggelékben
vannak. A SAMI GS standard és MD
szekrényben elhelyezett valtozatainak méret-
rajzai az 1. és 2. fliggelékben talalhatok.

4.1 Hiités

A SAMI GS frekvenciavaltok egy vagy két
ventilatorral vannak felszerelve (a be-
rendezés aljan) a megfeleld hiités biz-
tositasanak érdekében. Az IP 54-es be-
rendezésekben egy tovabbi ventilator
talalhat6 a szekrény tetején.

A maximalisan megengedett kornyezeti
homeérséklet 40 °C. Amikor a vezérld
egységet szekrénybe telepitjiik, iigyeljlink

arra, hogy a kornyezeti hdmérséklet ne
haladja meg az 50 °C-ot.

A hiitdlevegd mindsége megfeleld kell hogy
legyen (tiszta és mar6 anyagoktol mentes, az
ISA-S71.04 G1-nek megfelelden). Ha
sziikséges a hiitélevegot sziirni kell.

Tervezési célokbol a maximalis teljesitmény
veszteségek, hiitd levegd igény, €s helyigény
az alabbi tablazatban lathatok. Ezek a
vesztesegek a névleges bemeneti (Ij4q) €s
kimeneti (Iygq) aramoknal értenddk. A
hiitélevegd homérséklet ndvekedése ezeknél
az aramértékeknél és veszteségeknél 18 °C
alatt van.

4-1 tablazat. Hoveszteségek, hiitolevego és helyigények a SAMI GS frekvenciavaltonal.

400V-os P Q 500V-o0s P Q Minden irdnyban sziikséges

egységek % m’/h egyseégek % m’/h | helyigény [cm] az egyes
levegd nyilasoknal. b

051-3-... 1500 300 061-5-... 1750 300 20

061-3-... 1750 570 071-5-... 2500 570 20

071-3-... 2500 570 100-5-... 3000 570 20

100-3-... 3000 690 120-5-... 3500 690 30

120-3-... 3500 690 140-5-... 4250 690 30

140-3-... 4250 1350 170-5-... 5250 1350 40

170-3-... 5250 1350 210-5-... 6500 1350 40

210-3-... 6500 1800 260-5-... 8000 1800 50

260-3-... 8000 1800 320-5-... 10000 1800 50

071-6-...

100-6-...

120-6-...

170-6-.

D Csak az ACS 502 és ACS 503 berendezéseknél.

forditsunk a hiit6levegé-aramlasra. Meg kell el6zni azt, hogy a kiaraml6 levegd a

2 Megjegyzés! Amikor tervezziik vagy ellendrizziik a telepitést, kiilonos figyelmet

visszacirkulalhasson a levegd bevezetd nyildson. Ennek kiilonleges jelentdsége van

az [P00 berendezés (ACS504-...) szekrénybe torténd telepitésénél, ahol a
figyelmetlen elrendezés és levegd vezetés a levegd visszacirkulaldsdhoz vezethet, és ezaltal
megndvekedhet a szekrény belsejében a hdmérséklet.

Ha a hiitélevegd portartalmu, gyakran kell
tisztitani a hiitéfeliileteket stritett levegével
¢s ecsettel. Ha a szekrény levegdnyilasan
1égsziird van, annak allapotat rendszeresen
ellendrizni, és ha sziikséges cserélni kell.

Ha a hiités nem megfelel6,mikodésbe 1ép a
tulmelegedés védelem, amely a frekven-
ciavalto leallasdhoz vezet. A SAMI GS
ujraindithato ha a héérzékeldjének
hémérseklete a leoldasi szint (85 °C) al4 esik.




A hoéérzékeld hdmérseklete leolvashato a
digitalis vezérldpanelrdl (Miikddési para-
méterek, 8. SAMI TEMPERATURE).

A httéborda €s a kornyezeti hdmérséklet
kiilonbsége a hiités mindségérdl ad infor-
maciot, mely karbantartdskor vagy a telepités
ellendrzésekor jol hasznalhatd. Ha a SAMI GS
Iy arammal lizemelt legalabb fél oraig, az
emlitett hdmérséklet kiilonbség nem lehet
tobb 25 °C-nal. Ha a SAMI GS Iy arammal
(f,=50 Hz) iizemelt legalabb fél oraig, ez a
hémérseéklet kiilonbség nem lehet tobb 30 °C-
nal.

4.2 ACS 502 - ACS 503 berende-
zések telepitése

A szekrényt vagy raklapon, vagy az emeld-

fillek segitségével szabad mozgatni. A szek-

rény a hatara fektethetd ajtokon, stb. keresztiil

valé mozgataskor.

A szekrényt a padloszintre vagy kéabelcsa-
tornara kell helyezni. A szekrény rogzitése az
aljan elhelyezet 10 mm-es furatok
segitségével csavarral lehetséges. Az alaphoz
vald hegesztés nem megengedett.

Amikor telepitjiik az ACS 502 - ACS 503
szekrényeket, figyeljlink arra, hogy a meg-
felel6 mennyiségli hiitdlevegd keriiljon a
frekvenciavaltoba és elegendd szabad hely

5 Erosaramu csatlakoztatas

5.1 Halézati és motorkabelek

A kabel keresztmetszetek a 3-1 tablazat
aramértékeinek megfelelden valaszthatok ki.
Az P00 modulokhoz alkalmazand6 bemeneti
biztositok maximum I t értékei az 5-2
tablazatban talalhatok meg (a szekrénybe
szerelt SAMI GS tipusok értékei ugyanezek).
Javasolt az arnyékolt kabelek alkalmazésa,
mivel arnyékolatlan kabelek nem kivant
villamos zajkibocsatashoz vezethetnek.

A kébelcsatlakozasok javasolt meghuzasi
nyomatéka: 30...44 Nm.

Ellendrizziik, hogy a ledgazasi teljesitmény
megfeleld a frekvenciavaltonak (Py vagy
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legyen a szekrény kortil (1d. 4-1 tablazat).
Vegyiik figyelembe a 4.1 fejezet ajanlésait.

A szekrények telepitésekor minimalisan 150
mm szabad helyet kell hagyni a levegd
bevezetd és kivezetd nyildsoknal.

Kivétel: Az ACS 503 berendezésnél a hatol-
dalon talalhato6 levegdnyilés lezarhat6 (ha
falhoz teszik).

Megjegyzés! Az alabbi ACS 502 tipusoknak
a jobb oldalan van levegd6 kivezetd nyilas:
ACS 502-140-3 és 170-3
ACS 502-170-3 és 210-5
Ezen berendezések nem tehetdk kdzvetleniil
egymas mellé.

4.3 ACS 504 konverter modul tele-

pitése felhasznaléi szekrénybe
A konverter egység a leveg6t az aljan szivja
be. A belépd levegét nem akadalyozhatja
semmilyen szerkezet. A konverter modult
ugy kell telepiteni a szekrénybe, hogy
elegendo szabad hely legyen a modul koriil.
A minimalis méretek az "ACS 504 konverter
modul telepitése felhasznaloi szekrénybe"
cimii kézikonyv 4.2 fejezetében talalhatok,
melyet a berendezéshez szallitanak.
Figyelembe kell venni, hogy a hiitélevegd a
szekrény belsejében nem cirkulélhat. (1d. az
"ACS 504 konverter modul telepitése felhasz-
naloi szekrénybe" cimi kézikonyv 4.2
fejezetét).

Pnsq)- A taplalo halozat rovidzarlati
teljesitménye nem haladhatja meg a 20
MVA-t a SAMI kapcsoknal, kiilonben tul-
1éphetjiik a bemeneti biztositok megszakito
képességét.

Csatlakoztassuk az erdatviteli kabeleket az 5-
1 dbranak megfeleléen. Megjegyzendd, hogy
a frekvenciavaltot védo bemeneti biztositok
(5-1 tablazat) ultragyors miikodéstiek.

Példakat biztositok kivalasztasara az "ACS
504 konverter modul telepitése felhasznaloi
szekrényben" kézikonyvben taldlhatunk
(ACS 504 egységekhez).



5-1. tablazat. Sorozatkapocs méretek, és bemeneti biztosito névleges értékek.

ACS50X tipus Halbzati és motor kapcsok Biztosito n. értékek
400 V 500V Ul, VI, Wl | U2,V2, W2 PE A kAs V
051-3-... 061-5-... M10 M10 2*M10 125 16 | 660
061-3-... 071-5-... M10 M10 2*M10 160 | 28 660
071-3-... 100-5-... M10 M10 2*M10 200 | 28 660
100-3-... 120-5-... M10 M10 2*M10 250 | 153 | 660
120-3-... 140-5-... M10 M10 2*M10 315 | 186 | 660
140-3-... 170-5-... M10 3*M12 2*M10 350 | 186 | 660
170-3-... 210-5-... M10 3*M12 2*M10 400 | 471 | 660
210-3-... 260-5-... M10 3*M12 2*M10 500 | 471 | 660
260-3-... 320-5-... M10 3*M12 2*M10 630 | 471 | 660
071-6-...

100-6-...
120-6-...
170-6-...




Elovigvazatossag a motorkabelekkel
kapcsolatban

A motorkabelt az egyéb kabelektdl elkii-
l6nitve telepitsiik. Kertiljiik a mas kabelekkel
torténd parhuzamos vezetést.

Ha a frekvenciavaltobol eredden zaj problé-
mak meriilnek fel, vegye fel a kapcsolatot az
ABB-vel részletesebb informacidért.

VEZERLO KABELEZES

Megjegyzés! TE kapocs az arnyékolas
szamara foldelve van. Az arnyékolast csak a
frekvenciavalto feldli oldalon foldeljiik.

SAMI GS ! TcSp’ci;Ea’n; sorozatkapcsok |
TE PE
Szekrény T :E’E1
1L SNAT 7780
Bemeneti: ! ’ Vezsrls
ezérlo
pszkdzok - 1+ |- 'TEi Q10Mohm Egység
U1 Vv1 w1 Konverter egység
Halézati |
bemenet [ o s PE !
Motor kimenet
U2|V2{W2 UDC+|BR|UDC- L]

l

[Opcionalis

Fékellenallas

Megjegyzés! Csatlakoztassuk a motorkabel
arnyé¢kolasat a foldeléshez (PE) a kabel
mindkét végén az elektromagneses hullamok
kibocsatasanak csokkentése érdekében.

Megjegyzés! Ha meglévd mo-

5-1. abra. Halozati és motor csatlakozas
torhoz telepitjiik a SAMI GS
frekvenciavaltot, ligyeljiink arra,

hogy mas aramkor ne csat-

lakozzon a motorhoz. Pl. el kell tavolitani a
teljesitmény tényez6 kompenzalo egységet.
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Figyelem! A fék vezérléséhez
A tartozé sorozatkapcsokon élet-

veszélyes egyenfesziiltség ta-

lalhaté (>500V). Mas mint az
ABB gyartmanyu dinamikus fékegység nem
csatlakoztathaté az UDC+, BR és UDC-
kapcsokhoz.

5.2 Szigetelés ellendrzése
Megjegyzés: A szigetelés ellenorzését még a
frekvenciavalté halozatra torténd kapcsolasa
elott el kell végezni. Miel6tt a szigetelés-
méréshez fognank, gy6zodjiink meg arrél,
hogy a SAMI nincs a hal6zatra kapcsolva.

Ne végezzen ellenérzéseket a SAMI GS frek-
venciavalton, ha fennall a gyanuja szigetelési
hibanak. Minden berendezést szigetelési
ellendrzésnek vetettek ald a gyartomiiben
ugy, hogy a féaramkor és a vaz kozé 2500
Vrms fesziiltséget kapcsoltak 1 percig.
Ismételt teszt soran a mérdfesziiltség értéke
semmilyen koriilmények kdzott sem
haladhatja meg az eredeti méréfesziiltség 85
%-at.

Ellendrizziik, hogy a motorkabel nincs
csatlakoztatva a SAMI U2, V2, W2 kap-
csokhoz, és tavolitsuk el a rovidzarakat a
motor kapcsairol.

Me¢érjiikk meg a motor szigetelését. A szi-
getelésmérd mérofesziiltsége nem lehet
kisebb a halozati fesziiltség értékénél, de nem
haladhatja meg az 1000 V-ot. A szigetelési
ellenallés értéke legalabb 1 MQ kell hogy
legyen.

Meérjiik meg a motorkdbel szigetelését a
fazisok kozott, és a fazisok és a védofold
kozott. A szigetelési ellenallas értéke leg-
alabb 1 MQ kell hogy legyen.

Megjegyzés! Ne csatlakoztassuk a motor-
kabelt, miel6tt nem hajtottuk végre a motor
nélkiili tesztet a 8. fejezetnek Uzem-
behelyezés) megfelelden.



6 Vezérlokori csatlakozasok

6-1 abra. SNAT-7600 kontrol interfész kartya.
Az analog bemeneti jel kivalasztasa az S1 (All) és S2 (A12) jumperek segitségevel allithato:

1=0(4)-20 m4, U=0(2)-10 V.

x57 I I:/
X56
X54
[ ] X60
TERM NO [ ]
! o 83 X55
%4
4 $1
. K| |k2| |Kk3
7 Co S2
X51
X50
X53
L
I 1.2 3 4 56 7 8 910111213 141516 1718 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
i,

X50=csavarkotesii sorozatkapocs, X53=foldelo csatlakozo, X54 a motor kontrol kartya
csatlakozoja, X55, X56 opciondlis kartya csatlakozok.

Az X51 csatlakozo az RS 485-0s vonalhoz van fenntartva. S3-at és S4-et YES allasba kell tenni

az RS 485-6s lanc utolso GS egységenél.

A frekvenciavaltd az alabbi vezérlési he-
lyekrol vezérleheto:

a)
b)

digitalis vezérldpanelrdl (beépitett)

a SNAT 7600 vezérl6-illesztd kartyan
keresztiil, X50-es sorkapocsrol (ez a
sorozatkapocs bizonyos berendezé-
seknél megismétlodik az X2 opcionalis
sorozatkapcson a szekrényben a
vezérloegységen kiviil),

RS485 soros kommunikacios buszrol, a
vezérlo-illesztd kartyan elhelyezett X51
¢s X52 csatlakozokon keresztiil (Ez a
csatlakozo feliilet szintén megtalalhat6
az X2 opcionalis sorozatkapcson).

A kiils6 vezérlo aramkorok (PLC, tavvezérld
egységek pl. SACE 11 PAN) az X50-es
sorkapcson keresztiil csatlakoznak a
frekvenciavaltohoz. Az X50-es be- és
kimenetei az adott alkalmazas szerint kon-
figuralhatok. Az "alkalmaz6i makrok" csat-
lakoztatasi diagramjai az "Alkalmazo6i makrd
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kézikonyvben" (Application Macro Manual)
talalhatok.

A 6-2. abran az X50 sorozatkapocs a "gyari
beallitas" makro szerint van konfigurdlva. A
kapcsok funkcioja megvaltoztathato a
paraméterek segitségével (1d. 9. fejezet).

A vezérlo egység fedelét levéve hozza-
férhetove valik a vezérlo-illesztd kartya. A
fedelet eltavolithatjuk, ha meglazitjuk a
tetején ¢és az aljan 1évo négy csavart.

6.1 Vezérl6 kabelek

A kiils6 vezérld aramkorok bekotésére
szolgal6 kabeleknek 0.5-1.0 mm_-es tobberes
arnyékolt kabeleknek kell lenniiik abban az
esetben, ha kozvetleniil a vezérlo-illeszto
kartyara keriilnek bekdtésre. Maximum 4
mm_-es kabel alkalmazhat6, ha a
berendezésben van X2 opcionalis
sorozatkapocs.



A kabelek arnyékolasat a vezérlo egység TE
kapcsahoz kell csatlakoztatni.

A SAMI GS és a vezérlokor (pl. PLC) kozotti
kabelezés tervezésénél figyelmet kell
forditani a megfeleld zavar elnyomasra, jel-
szintekre, a sziikséges galvanikus leva-
lasztasra stb. Legalabb ezeket a kabeleket
elkiilonitve kell vezetni a halozati és
motorkabelektol, azok nem vezethetok
parhuzamosan 250 mme-en beliil. A frek-
venciavalto szekrényen beliil nem lehetnek
mas vezérld elemek (kontaktorok, relék),
mint ami a frekvenciavaltéo miikodéséhez
sziikségesek.

A SAMI GS vezérl6 csatlakozo feliilete gal-
vanikusan le van valasztva a féaramkori
potencialrdl, €és 10 MQ ellenallassal csatla-
kozik a véd6foldhdz. Emiatt sziikségtelen
X502, 4, 6 ¢és 8 kapcsainak (logikai GND) a
TE vagy PE pontokhoz torténd
csatlakoztatasa, de ez sziikségessé valhat, ha
EMC zavarok 1épnek fel.

Analdg bementi jelek:
Mindig kiilonallo csavart érpart kell alkal-
mazni minden egyes jelhez.

Digitélis bemenetek:

Nagyon ajanlott a digitalis bemenetekhez
(DI) arnyékolt kébelek hasznalata. Nem
hasznalhato kiils6 +24V fesziiltség a digitalis
bemenetek (DI1...D16) meghajtasdhoz.

Relé kimenetek:

Ha a relékimenetek (RO) 24VDC fesziilt-
ségszinten lizemelnek, a jelek vezethetok
ugyanazon a kdbelen, amelyen a digitalis
bemenetek jeleit vezetjiik. Ha csavart érpart
hasznalunk, a bemenet és a kimenet sohasem
lehet ugyanazon az ér paron. Ha 110 V/230 V
AC fesziiltséget hasznalunk a
relékimeneteknél, akkor kiilonalld kabelt kell
alkalmazni, mely lehet arnyékolatlan is.

Megjegyzés! Ha a relé kimenetek induktiv
terheléseket (pl. relék, kontaktorok) hajtanak
meg, az érintkezOket varisztorral, RC
armakorrel (AC) vagy diddaval (DC) meg
kell védeni. A védelmi eszkdzoket a
kozvetleniil a tekercsre, nem pedig az X50
sorozatkapocsra kell telepiteni. RC egység
hasznalata esetén figyelembe kell venni azt,
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hogy az RC aramkor szivargd arama nem
lehet nagyobb, mint a vezérelt kontaktor ill.
relé tartédrama.



6-2 A SNAT 7600 vezérlo-illeszto kartya csatlakoztatasa (gyari beallitas)

X50 sorkapocs Funkcid

20 | AO 2- ~ 0..20 mA <-> 0...In

777777 1 REF Referencia feszlltség 10 VDC / 10mA
[ I?l 2 GND 2|1 Potenciométer 1 kohm - 10 kohm
- 13 Al1 + Referencia jel
4 | Al1- < 0..10V vagy0...20 mA” R=200kohm
5 Al 2 + Nincs specifikalva ebben az alkal-
6 Al2 - =X mazasban
7 SPL Segeédtapfesziltség kimenet
fﬁLS GND 2[~, 24 VDC /200 mA max.
‘ 9 N.C Nincs csatlakoztatva
‘ 10 | SPL Segédtapfesz. kimenet 24VDC/10mA
} 11 | DI 1 START/STOP
‘ | 12 | DI2 Iranyvaltas
‘ ‘ 13 | DI3 Allandé sebesség kivalasztas®
‘ 14 | DI 4 Allandé sebesség kivalasztas®
‘ 15 DI 5 Jelen alkalmazasnal nincs hasznalva
‘ ‘ 16 | DI6 Felfutas/Lefutas 1 vagy 2 kivalasztas
m ‘ 17 | AO 1+ Kimeneti frekvencia
‘ | — | 18 | AO1- =~ 0..20mA <-> 0..50H
‘ | @ 1 19 | AO 2+ I\/i.c;tor ra’?ram :
|
|

‘ 21 | RO 11
‘ — 22 |RO12

’777 —123 | RO13

Relé kimenet 1
Makddésre kész jelzés

TN

‘ ‘ 24 | RO 21
—195 RO 22 Rek’é Kimgnet 2
Futasjezés
— —126 | RO24
220V 27 | RO 31 _
AC [] 28 | RO 32 Rele kimenet 3
- 29 | RO 33
Hiba
X51 sorkapocs ‘
1o |*8v Tavmaksdtetd panel taplalasa
2 GND 21
3 SCRN1
4 GND 3 RS 485 soros kommunikaciés vonal
5 SGNA csatlakoztatasa
6 SGNB
7 SCRN2Z

" Ld. 6-1 abrat a fesziiltség/aram referencia kivalasztas végett
? Ld. 11.7 CONST SPEED SEL paramétert

6-2. abra. A SNAT 7600 vezérlo-illeszto kartya csatlakoztatdasa (gyari beallitas)
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Fécsoport név Forgasirany
--> elére
<-- hatra
| \
DRIVE \
20 MAIN R1[ --> 1]

Fécsoport szama Vezérlési hely Uzemaéllapot
[] Billentyazet | = Uzemel
Klilsé 0= All

Paraméter szama Aktiv alapjel
és neve, R1=Ref 1/ R2=Ref 2

| /
2 ACCELERTIME/1
[ 30s ] RI[-> 1]

Uzemoédkijelzés
[] Beallitasi izemmdd
Kijelzési izemmdd

Paraméter érték

7-1. abra. A digitalis vezérlopanel
kijelzojének kiilonbozo iizenetei.
Megjegyzendo hogy ezen iizenetek nem
jelenithetoek meg mind egyszerre.
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Miikodés
7 Vezérlés és paraméter logika

7.1 Digitalis vezérlépanel

A digitalis vezérlopanel a vezérl6-illesztd
kartya tetején helyezkedik el, egy 2x20
karakteres alfanumerikus LCD kijelz6t és
egy billentylizetet tartalmaz.

Az lizemeltetési informaciok, paraméterek,
¢s a hibaiizenetek szoveges modban jelennek
meg 8 kivalaszthatd nyelven (angol,
finn/holland*, svéd, német, francia, spanyol,
olasz). A nyelvet az inicializacios menii "A
LANGUAGE (nyelv)" meniipontjaban
allithatjuk be (1d. 8.4 fejezet)

crer

fiiggo.

7.2 Vezérlopanel miikodése

A panel nyomogombjai

Kivalasztja a "beallitasi" modot és
rogziti az 0j értéket a memoriaban.

Valtas a mikodési paraméter, f0-
csoport, csoport és paraméter szintek
kozott.

"Beallitasi" modban biztositja a
visszatérést anélkiil hogy a para-
méter értéke megvaltozzon
(visszatérés mentés nélkiil).

1Y

"Kijelz6 modban" kivalasztja a ko-
vetkezd v. el6z6 miikddési para-
métert, fécsoportot, csoportot vagy
paramétert. "Beallitdsi modban"
noveli, ill. csokkenti paraméter
értékeét.

<k

Forgasirany valtoztatasa billentytizet
vezérléskor (1d. 11.8 paraméter).

Q

START/STOP funkcid, inditja ill
leallitja a motort billentytizet ve-
zérléskor. Hiba, figyelmeztetd és
ellendrzd jelek nyugtazasat biztositja.

Megjegyzés! A gyors paraméter
valtoztatas érdekében tartsa

allanddan lenyomva a ill.



billentyiiket

7.3 Paraméter logika

Megjegyzés: A berendezés bekapcsoldsakor az a paraméter keriil kijelzésre, amely a berendezés
kikapcsolasakor a kijelzon volt, kivéve, ha az inicializacids paraméter volt. Ebben az esetben az
1 SAMI OUTPUT FREQ miikodési paraméter keriil kijelzésre.

START-UP DATA  [NICIALIZACIOS ALKALMAZOI
MAKROK PN

] A LANGUAGE —

B APPLICATION 1 FACTORY

C APPLIC RESTORE (1) | 2 HAND/AUTO )
D SUPPLY VOLTAGE (3 | 3 PI-CONTROL . 5

E POLE NUMBER 4 CONST TORQ -

F MOTOR NOM CURRENT 5 SEQCTRL

G MOTOR NOM POWER 6 PFC CTRL

H COS PHI OF MOTOR

CSOPORT MENU

PARAMETER

:
OPERATING DATA 15" FO MENU
~7| 1 SAMIOUTPUT FREQ 10
2 MOTOR SPEED
3 MOTOR CURRENT 20
: )
&)

30

23 PARAMETER LOCK

7-2 abra. A paraméterek 3 focsoportra, és 17 csoportra oszthatok a funkcioknak megfeleléen.
Ezen feliil vannak még miikédési paraméterek és inicializdacios-adat paraméterek.

Inicializacios paraméterek (Start-up Data): ezek alkalmazas és motor specifikus paraméterek,
melyeket az lizembehelyezés soran kell beallitani.

Miikodési paraméterek (Operating Data): Ezek a frekvenciavalto altal ellenorzott paraméterek
ertékeit jelzik ki. Ugyanitt lehet kivalasztani a vezérleési helyet, és zdarni a paraméter hozzaféreést.

A parameéterek teljes listdajat a 8-1 tablazat mutatja.
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7-3. abra. Példa a vezérlopanel miikodésére

Tegyiik fel, hogy a 22.1 MINIMUM FREQUENCY paramétert 3 Hz-re kivanjuk allitani.

Az alabbi példa megmutatja ezt a miiveletsort

1 SAMI OUTPUT FREQ
455Hz RI[-> 1]

=3

CONT CONNECTIONS
10 MAIN RI[-> 1]

(1) gy L]

DRIVE

20 MAIN RI[-=>1]

=3

ACCELER/DECELER
21 GROUPRI[-> 1]

(1) gy L]

FREQ/CURR LIMITS
22 GROUPRI[--> 1]

=3

1 MINIMUM FREQUENCY
5.00 Hz RI[-> 1]

E3

1 MINIMUM FREQUENCY
[ 500Hz ] RI[->1]

4

1 MINIMUM FREQUENCY
[ 300Hz ] RI[->1]

E3

1 MINIMUM FREQUENCY
3.00 Hz RI[-> 1]

=3

1 SAMI OUTPUT FREQ
455Hz RI[-> 1]

7.4 Kijelz6 kontrasztjanak beallitasa

Az LCD kijelz6 kontrasztja allithatd. A beél-
litas fécsoport vagy csoport szinten végez-

hetd ugy, hogy a gombot lenyomva

tartjuk és ekdzben a w vagy w

gombok segitségével a megfeleld kontrasztot
allitjuk be. Sziikséges lehet a kontraszt
beallitasa, ha a frekvenciavaltd magas
kornyezeti hdmérsékletli helyen kertil
telepitésre. A gyari beallitas a 15°... 30°C
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Belépés a ,,f0 ’csoport szintre
Kivant fécsoport kivalasztasa
Belépés a csoport szintre
Kivant csoport kivalasztasa

Belépés a paraméter szintre

Vialasszuk ki a kivant paramétert a és
nyomogombokkal.

Viltsunk beallitasi iizemmodra. A zardjelek
jelzik, hogy most véltoztathat6 a paraméter
érék.

Allitsuk be a paraméter értékét.

Viltoztatas nélkiil visszatérhetiink kijelzési

modba a gomb megnyomasaval.

Mentsiik el a bedllitott értéket az allando
memoridba.

A zarojelek eltiinnek, ez jelzi, hogy az érték
elmentésre keriilt.

Térjlink vissza a miikddési paraméterekhez.

kornyezeti hdmérséklet tartomanyra
optimalis.



Uzemelési adatok, és billentyiizet vezérlési paraméterek
Az 0sszes paraméter részletes leirasa a 9. fejezetben talalhato (hajtas paraméterek). Ugyanakkor
a miikodési adatok ebben a fejezetben keriilnek ismertetésre.

7.5 Mi(ikodési paraméterek
A feliigyelt értékek 6tszor keriilnek frissitésre egy masodpercen beliil. Az értékek pontossaga
zardjelben talalhato.

Paraméter Tartomany/Egység | Leiras
1. Sami Output Freq Hz Motor frekvencidja
2. Motor Speed rpm Szamitott motor sebesség
3. Motor Current A Motor dram (+ 10 %)
4 Calcd Torque/Ty % Szamitott motor nyomaték, 100=Ty
(£15%)
5. Calcd Power/Py % Szamitott motor teljesitmény,100=Py
(£15%)
6. DC-Voltage A% Kozbensd kori DC fesziiltség
7. SAMI Output Volt A% Szamitott motor fesziiltség (£5%)
8. SAMI Temperature °C Hutéborda-hémérséklet
9. Control Place Keypad R1/ Vezérlési hely kivélasztas (R1=1. alapjel,
Keypad R2/External |R2=2. alapjel)
10.  Keypad Ref'1 Hz A vezérldpanel frekvencia alapjele
11.  Keypad Ref2 % Szabalyozo alapjel a vezérlpaneltdl
12. Ext Ref 1 or 2 Refl / Ref2 Kiils6 vezérlési hely kivalasztas
13.  External Ref' 1 Hz Kiils6 frekvencia alapjel
14.  External Ref 2 % Kiils6 szabalyoz6 alapjel
15.  Appl Bolck Output Hz Szabalyozo6 kimeneti jele
16.  Actual Value 1 % Visszacsatold jel a PI-szabalyoz6 szamara
17.  Actual Value 2 % Visszacsatold jel a PI-szabalyozo6 szamara
18.  Op-Hour Coutner h Uzemoéra szamlalo
19.  kWh- Counter kWh kWh szamlalo
20.  Last-Recd Fault - Az utolsé hiba kijelzése (1d. 10.3 fejezet)
21.  Second-Recd Fault - Masodik hiba kijelzése
22.  First-Recd Fault - Az els6 hiba kijelzése
23.  Parameter Lock Open xxx/ Locked | Paraméter zarasa programbdl (xxx
XXX ko6d=358)
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7.6 Vezérlés
A SAMI GS frekvenciavalto két kiilsé vezérlési helyrdl vagy a vezérldpanel billentytizetérdl
vezérelhet6 (1d. 7-4. ébra).

Az alabbi abra szemlélteti a vezérldjel kivalasztasat.

CONTROL PLACE
9
KEYPADR1 1
KEYPADR2 2
EXTERNAL 5

STD COMMU)

KEYPADREF1 | [~~~ —————---—"~— B 1
[ 10 . 5 [ CRIT FREQUENCIES
| ! 21 1:23.2 233
KEYPAD REF2 ‘ : 235
| 1 N 2:234
11 | 3 CONST FREQUENCYS] ,, ‘\J ¥ 3:2356 23.7
! 1:24.1 5:24.2 e 4:23.8 239
EXTERNAL REFT SEL ! R1 2243 6:24.4 I |s2310 2311
: SN Eh 3:24.5 7:24.6 3" | I
KEYPAD |Al1, A2 T | ‘ 4:24.7 | CRIT FREQ SELECT
DI3U,4D(R)|DI3U,4D L JACC/DECC REF2TIME 2' | ‘ 23.1
DI5U6D  |AIJOYST 12t TRie Ja17 ‘ CONSTSPEEDSEL) 4 oFF | oN
STD COMMU?) ol o-1800s | 0-1800s 11.7
|
(. | i
EXTERNAL REF2 SE] o i | ALKALMAZAS ! E‘,ﬁT SE\SQ o3 ACC/DEC TIME 1 ACC/DEC RAMP
11.6 — I |PI szabalyoz6 25. csop | ‘ ‘ 212 213 SHAPE 21.2
- I |PFC szabalyozs 28. cd) ‘ Dl4 __|DI5S__|DI6 - . :
KEYPAD  |Al1 I | ! DI1,2  [DI1,2,3 't [ 0.1-1800s 0.1-1800s LINEAR
DI3U,4D(R)|AI2 i | DI34  |DI345 |
DI3U,4D  |DI5U,6D I : ! \ DI5,6 DI4,5,6 ‘ Q:DC/DEC T£I\1/IE2 S1-SHAPE |
STD COMMU?) L | : | 4 5 S1-SHAPE
|l | EXT CONT PLACE SEL | 0.1-1800s 0.1-1800s S1-SHAPE
[ACTUAL 1 INPUT i | 11.2 .
’2\‘%7 — o ! KEYPAD /1*1C1C(/)DECC 10R2.SE MINIMUM FREQUENCY
‘ I w DI1, DI4 - 22.1
Al2 N ! DI2, DI5 NOT SEL 0...120/500 Hz**)
* |
STD COMMU") D | DI3, DI6 DIT..DI6 MAXIMUM FREQUENCY] REE
JACTUAL 2 INPUT L } STD COMMU") 222
25.8 L L,,,,,,,,,,,,,,J ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ‘ 0...120/500 Hz**)
:g LAl L ] | MAX. FREQ. RANGE
A { 1 2z
Hogyan kell bedllitani a muko?e‘s vezérlését ‘ : 0.120 Hz | 0..500 Hz
! |
D1 [] ¥ | |
|
:} L | 1. !
KEYPAD CONTROL o T > DIRECTION
| | CTRL-s
N R1 | i
EXT 1 /0 CONTROL .
SEL "3 L f 3 1 REVERSE |
: b T FORWARD |
EXT 2 /0 CONTROL ‘ REQUEST |
‘
SEL 11.4 L R2 FAST REV !
NOT SEL ‘ D1 ! |
DI6 DI1,2 L |
DI1P,2P : \*) OPT COMMU kivalasztas jelenik meg, amikor kiegészitd kommunikacios kartya |
DI1P,2P,3 | 1van csatlakoztatva. |
DI1P,2P,3P o |
DI6,5 | 1**) 22.4 paraméter altal beallithaté maximalis érték (Id. 13. csoport, 42. oldal) :
P!
! !
! !
1! !
|

RUN ENABLE |,
11.1

YES |DI DI2

DI3 Di4 DIS

DI6 STD COMMU

12.1-12.6,13.1-134

LOHKOA_D.DRW

Analég I/0 konfiguracio

13 EXTERNAL REF1
(KEYPAD)

13 EXTERNAL REF1

EXTERNAL REF1 SEL

(KEYPAD)

15
(DIGITAL)
— e | =
T 1 ! FILTER Al1 MINIMUM Al1 INVERT Al1 —o EXT REF1 SEL MIN | EXT REF1 SEL MAX EXT REF 1
|TERM, 384 I(v 12.1 122 123 SCALE 13.1 SCALE 13.2
0.01..10's || 0V/OmA/2V/4mA NO YES 0 - 120/500Hz**) || o - 120/500Hz%)
FILTER A2 MINIMUM AI2 INVERT Al2
| } 12.4 125 12.6
EXT REF 2 MIN EXT REF 2 MAX EXT REF 2
0.01..10's | [oviomarzviama NO YES SCALE 13.3 SCALE 134
14 EXTERNAL REF 2 \ 0 - 120/500Hz**) |]o - 120/500Hz)

14 EXTERNAL REF 2
(DIGITAL)

EXTERNAL REF 2 SEL
11.6

7-4 abra. Vezérlojel kivalasztas. A szoftver kapcsolok az abran paraméter vagy digitalis bemenet
dllasban vannak, amint az a szaggatott vonal végén lévo négyszogben lathato.
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Vélasszuk ki a 9 CONTROL PLACE para-
méternél a KEYPAD R1/KEYPAD R2 (1. ill.
2. alapjelet megfelelden) vagy EXTERNAL
értéket kiils6 vezérlésre. Az érvényes vezér-
1ési helyet a kijelzo jelzi. A [ ] zardjelek a
forgasirany és a futasjelz6 koriil billentyli-
zetvezérlést, ha nincs zargjel kiilso vezérlést
jelent. Kiegészitésképpen R1 1. alapjelet, R2
2. alapjelet jelol (7-1. abra)

Billenty(izet
(R1 vagy (]
Kilsd
(kézi
Ki'Jllgcf) I oe
példau
PLC e
R1
R2

7-4. abra. Vezerleési helyek

7.7 Billentylizetvezérlés

Amikor Keypad R1 vagy Keypad R2 van
kivalasztva a 9 paraméteren, a frekvencia-
valtot a billentylizet parancsaival vezéreljiik.

Alapjelek

= START/STOP
nyomogomb

= El6re/Hatra nyomdgomb

= 1d. Billentytizet alapjel 1
¢s Billentylizet alapjel 2
fejezeteket.

Billentyiizet alapjel 1.

A 10 KEYPAD REF1 miikédési paraméter
kozvetlen frekvencia alapjel. A frekvencia
alapjel beallitasa a kovetkezOképpen torténik:
vélasszuk ki 10 KEYPAD REF1 paramétert,

nyomogomb megnyomasa utdn
és nyomogombok segitségével novel-

hetjiik ill. csokkenthetjiik a billentytizet
alapjel értékét. Ha Keypad R1 vezérlésben
vagyunk, lehetdség van az alapjel értékének
valtoztatasara, mikdzben az 1-8 paraméterek
értekét felligyeljiik. Ezt Gigy tehetjiik meg,

hogy kivalasztjuk az ellendrizni kivant
paramétert, megnyomjuk a

nyomogombot, majd a [ 1\ ] és [ ‘l' ]
nyomogombok segitségével allithatjuk az
alapjelet. Ha a frekvenciavalto kiilsé
alapjellel iizemel, és a 9 CONTROL PLACE
értekét KEYPAD R1-re véltoztatjuk,
lehetdség van arra, hogy valtaskor a billen-
tylizet alapjel felvegye a kiils6 alapjel értékét.

Pl: a frekvenciavalto a frekvencia alapjelet
X50 sorkapcson keresztiil egy tavadotol kap-
ja. Iddlegesen at akarjuk venni a vezérlést .
Valasszuk ki 9 CONTROL PLACE,

KEYPAD R1 értékét és nyomjuk meg

és nyomogombokat. Ekkor a frekven-

ciavalto beteszi a kiils alapjel értékét az 1.
billentylizet alapjel tarolojaba. Most a hajtas
kézzel vezérelhetd6 KEYPAD REF1
segitségével.

Ha kijelzési modba nyomdégomb meg-

nyomasaval tériink vissza, miutan kiva-
lasztottuk CONTROL PLACE KEYPAD R1
értékét, az 1. billentylizet alapjel értéke a
beallitott minimum frekvencia lesz.

Billentyiizet alapjel 2.

A 2. billentylizet alapjel egy applikacios
blokkon halad keresztiil, ahol az alapjelet
manipulalni lehet. A 2. billentytizet alapjel
szabalyoz¢6 alapjelként hasznélhatd, vagy
sajat felfutas/lefutési értékeket kaphat (1d.
21.6, 21.7 paramétereket a 9.2.1 fejezetben.)

7.8 Kulso vezérlés

A kiils6 vezérlési helyet (Ref1/Ref2) 1-6
digitalis bemenetek, vagy a miitkddési pa-
raméterek 12 EXT REF 1 OR 2 paraméter¢-
nek segitésével lehet kivalasztani a 11.2 EXT
CONT PLACE SEL (kiils6 vezérlési hely
kivalasztas, Keypad/DI1-DI6) paraméter
beallitasatol fiiggden.

1. kiils6 alapjel

R1 vezérlési hely kiilso frekvencia alapjele. A
jelforras kivalasztasa a 11.5 EXTERNAL
REF1 SEL paraméter segitségével végezhetd
el. A valasztési lehetoségeket 1asd a 9.1.1
fejezetben.



2. kiils6 alapjel

A 2. kiils6 alapjel egy applikacios blokkon
halad keresztiil, ahol az alapjelet manipulalni
lehet, gy mint a 2. billentytizet alapjelet. A
jelforras kivalasztasa a 11.6 EXTERNAL
REF2 SEL paraméter segitségével végezheto
el. A valasztasi lehetdségeket lasd a 9.1.1
fejezetben.

7.9 Paraméter zaras

A paraméter zaras funkcidé megakadalyozza,
hogy illetéktelenek a paramétereket meg-
valtoztathassak. Ha a paraméter zarasi funk-
ci6 aktiv (23. miikddési paraméter, vagy 1-6.
digitalis bemenetek, 11.11 paraméter), nem
lehetséges beallitasi modba kapcsolni.

A SAMI GS paraméter zarasi funkcio billen-
tylizetrdl (23. miikodési paraméter), vagy
digitalis bemenetrdl vezérelhetd. A vezérlési
helya 11.11 PARAM. LOCK SEL (Keypad,
DI1-DI6) paraméter segitségével valaszthatod
ki. A paraméter zarasi funkciot a 23.
PARAMETER LOCK paraméter LOCKED
xxx értéke beallitasaval (vezérlési hely =
billentyliizet), vagy a megfeleld digitalis
bemenetre 24 V kapcsolasaval (vezérlési
hely=DI) aktivizalhatjuk.

A paraméter zaras vezérlési helyét a 23.
PARAMETER LOCK mikodési paraméter
jelzi. A xxx karakterek a paraméter értéke
utan (OPEN xxx, LOCKED xxx) azt jelzi,
hogy az aktualis vezérlési hely a billentytizet.

A paraméter zaras feloldhaté megfeleld kod
bevitelével. A SAMI GS késziilekekre ez a
kod 358. A PARAMETER LOCK kijelzése-
kor menjiink beallitadsi modba, majd allitsunk

be 358-at,majd megnyomasaval

feloldhatjuk a paraméterek zarasat.

29

Bq_rendezés inditas
8 Uzembe helyezés

8.1 Biztonsagi elbirasok

Az lizembehelyezés eldtt figyelmesen olvassa
el az aldbbiakat.

A konverter modul dramkorei féaramkori
potencidlra keriilnek a frekvenciavalto fe-
sziiltség ald helyezése utan. Ezért ilyenkor ne
érintse a kartyat mert a rajta levo fesziiltség
¢letveszélyes, halalt vagy stlyos sériilést
okozhat.

Miutén a tapfesziiltséget kikapcsolta (X1-es

sorkapocs), legalabb 5 perc szilikséges ahhoz
hogy a DC-kdri kondenzatorok biztonsagos
fesziiltségszintre siiljenek ki.

Hogy megbizonyosodjon arrdl, hogy a DC-
kori fesziiltségszint mar nem életveszélyes,
mérje meg a fesziiltséget a UDC+ és UDC-
(fék, lasd 5-1 abra) kivezetések kozott.

A vezérld-illesztd és opcionalis kartyak gal-
vanikusan le vannak valasztva a féaramkori
potencialrol de LEHET ELETVESZELYES
FESZULTSEG a relékontaktusokon, X50-es
sorkapocs 21...29-es kivezetésein, abban az
esetben ha azok haldzati fesziiltséget
kapcsolnak. Ezért miel6tt barmilyen teveé-
kenységet végezne a vezérlo-illesztd kartyan
(vagy opciondlis kartydkon), ellendrizze a
fesziiltségszintet az X50-es sorkapocs 21...29
kivezetésein (az opcionalis kartyak relékon-
taktusain).

Amikor a frekvenciavaltot
fesziiltség ala helyezi, az U2,
V2, W2 kimenetek fesziiltség
ala keriilnek még

akkor is ha a motor nem iizemel.

NE VEGEZZEN SEMMIFELE CSATLA-
KOZTATAST A
FREKVENCIAVALTON HA AZ
FESZULTSEG ALATT VAN.



8.2 A tennivalék sorrendje

BIZTONSAGTECHNIKAI ELOKESZULETEK
- ismerkedés a biztonsagtechnikai eldirasokkal

TELEPITES ELLENORZESE

- foldelés

- betaplalasi és motor kabelek

- vezérld kabelek

- a hit6 levegbé mennyisége és minbsége, stb.

INICIALIZACIOS PARAMETEREK
- az inicializaciés paraméterek ellenérzése

ELLENORZES BILLENTYUZETROL MOTOR NELKUL
- ellen6rizzuk a frekvenciavaldt mikodését motor nélkul

ELLENORZES BILLENTYUZETROL MOTORRAL
- ellenérizzuk a frekvenciavalté mikodését motorral
- ellenérizzuk a kulsé vezérléseket

- ellendrizziuk a vészkikapcsolas funkciojat (ha van)

8-1. abra. Az iizembehelyezés sorrendje. A részletes leiras a 8-3-8-7 fejezetekben taldlhato.
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8.3 Telepités ellenérzése

Ellendrizze hogy a frekvenciavalté mecha-
nikai és villamos telepitése megfeleljen a
villamos telepitési szabvanyoknak és az 4-6.
fejezetekben leirtaknak.

Megjegyzés! Ne csatlakoztassa a motor-
kabeleket miel6tt billentylizet vezérléssel el
nem végzi a motor nélkiili probat. Lasd a 8.6
fejezetet

Ellendrizze a kovetkezoket:

— Frekvenciavalto és a motor védéfolde-
1ését,

— Betap- és motorkabeleket (kabelek,
biztositok kivalasztasa, csatlakoztatasok,
(1d. 5-1 tablazat, 5-1 abra).

— Vezérlokabeleket (csatlakozasok, ar-
ny¢kolasok foldelése, a kabelek elhe-
lyezése a lehetd legtavolabbra az
erdsaramu kéabelektdl). Az analog jel
kivalasztasat 1d. 6-1 abran.

— A hitélevegé (kornyezeti levegd) mi-
ndségét, mennyiségét (I1d. 4.1 fejezet).

— A kiils6 vezérldkorokben a kapcsolok (ha
vannak) KI allasban legyenek. Bizo-
nyosodjunk meg arr6l, hogy a motor
technoldgiai szempontbol indithato.

— Ellendrizze, hogy a belsd transzformator
bekotése megfelel a halozati fesziilt-
ségnek

— Helyezze fesziiltség alé a frekvencia-
valtot. Ellendrizze, hogy a U1-V1, Ul-
W1, VI-W1 kapcsok kozott a fesziiltség
egyenlé Un + 10%.

8.4 START-UP (inicializacios)
paraméterek

Helyezze fesziiltség alé a frekvenciavaltot. A

kijelz6n megjelenik az elsé miikodési

allapotot leiré paraméter: 1 SAMI OUTPUT

FREQ. Miel6tt az tizembehelyezéshez latna,

ellendrizze az inicializacios paramétereket.

1 SAMI OUTPUT FREQ kijelzése mellett

nyomja meg és tartsa lenyomva a

gombot, majd nyomja le a gombot. A

kijelzén megjelenik az A LANGUAGE
felirat beallitasi modban.
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A LANGUAGE
(Nyelv)

Valassza ki a kivant nyelvet, majd nyomja

meg a gombot, hogy rogzitse az 1j

értéket €s tovabblépjen:

B APPLICATIONS
(Alkalmazas)

Az Alkalmazo6i Makr6 kézikonyvben komp-
lett leirasat talalhatja a felhasznaloi alkal-
mazasok makréinak. Valassza ki azt a
makrét, mely legjobban megfelel az adott

alkalmazasnak. Nyomja meg a

gombot hogy rogzitse a paraméter értékét és
tovabblépjen.

C APPLICATION RESTORE
(Alkalmazas tjratoltés)

Ez a paraméter lehet6vé teszi a kivalasztott
alkalmazo6i makro gyari beéllitdsanak

visszaallitasat. Nyomja meg a gombot

hogy régzitse a paraméter értékét €s
tovabblépjen.

D SUPPLY VOLTAGE
(tapfesziiltség)

E POLE NUMBER

(motor polusszama)

F MOTOR NOM CURRENT
(motor névleges arama)

G MOTOR NOM POWER
(névleges motorteljesitmény)
H COS PHI OF MOTOR

(a motor cosphi-je)

Ezeknél a paramétereknél irja be a halozatnak
¢s a hajtott motornak megfelel6 értékeket.

Tovabblépéskor nyomja meg a
gombot. Miutan bedllitottuk a H COS PHI
OF THE MOTOR paramétert is a kijelzén
ujra az elsO, miikddési allapotot leird para-
méter lathat6: 1 SAMI OUTPUT FREQ

8.5 Kivalasztott felhasznaléi makro
paramétereinek ellendrzése
Amikor kivalasztunk egy alkalmazdi makrot,
az alkalmaz6i makro6 kézikdnyvben felsorolt

paraméterek kiindulési értéket vesznek fol,



melyek altalaban jol illeszkednek az
alkalmazéashoz. A makréhoz nem tartoz6 pa-
raméterek megtartjak eredeti beallitasukat.
Ha sziikségessé valik a paraméterek
modositasa, az a 7. és 9. fejezeteknek meg-
feleloen megtehetd. Jegyezziik be a
felhasznaloi beallitdsokat az Alkalmazoi
Makré Kézikonyv paraméter listajaba, vagy a
8.8 fejezet tablazataiba.

8.6 Motor nélkuli miikodési préba a
digitalis vezérlépanelrol

1. Ha a motor csatlakoztatva van a frekven-
ciavaltd kimenetére, akkor kosse ki azt
(miutan meggy6zd8dott arrdl, hogy a
SAMI le van valasztva a hal6zatrol).

2. Csatlakoztassa a frekvenciavaltot a
halozatra €s helyezze fesziiltség ala.

3. Allitsa be a 11.8 DIRECTION (forgas-
irany) paramétert REQUEST-re.

4. Valassza ki a9 CONTROL PLACE
(vezérlohely) paraméternél a KEYPAD
R1 bedllitast (1d. 7. fejezet).

5. Térjen vissza az 1 SAMI OUTPUT
FREQ paraméterre.

6. Adjon START parancsot a gomb

megnyomasaval. Az allapotkijelzé "I"-t
kell mutasson.

N
7. Az gomb segitségével valtoztassa

meg a forgasirdnyt. A forgésiranyt jelzd
nyil megfeleld iranyba kell, hogy
valtozzon.

8. Térjen at beallitdsi modra és valtoztassa a
frekvencia alapjelet, majd térjen vissza a

miikodési paraméterekhez a gomb

megnyomasaval.
9. Ellendrizze a miikddési allapotot leird
paraméterek értékeit.

A 7 SAMI OUTPUT VOLTAGE paraméter
novekszik a frekvencia novelésével; a
programozott maximalis értékét a mezo-
gyengitési ponton éri el. (alapérték 50 Hz).

10. Ha minden megfelelden miikodik, kap-
csolja ki a ferkvenciavaltot és szakaszolja
ki.
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Figyelem! Miutan megsziint a
kijelzés varjon legalabb 5 percig
miel6tt a frekvenciavalton beliil
barmilyen munkat végezne.

(Hibakereséssel kapcsolatos informaciok a
10. fejezetben talalhatok)

8.7 Motoros miikodési proba a

digitalis vezérlépanelrdl
1. Csatlakoztassa a motort a frekvenci-

avalté kimenetére (U2, V2, W2) (miutan

meggy0z6dott arrdl, hogy a SAMI le
van valasztva a halozatrol).

2. Kapcsolja a tapfesziiltséget a frekven-
ciavaltora.

3. Valassza kia 9 CONTROL PLACE
(vezérldhely) paraméternél a KEYPAD
R1 értéket (1d. 7. fejezet, Vezérlo és
paraméter logika).

4. A 10 KEYPAD R1-nél allitson be
0,5Hz-t frekvencia alapjelnek.

Figyelem! Ha a forgésirany kriti-
A kus, ne ndvelje talsdgosan

magasra a frekvencia alapjelet

miel6tt megbizonyosodna arrol

hogy a forgasirany megfeleld. Ha a

forgasirany nem megfeleld, cseréljen meg

két vezetéket a motorkdbelen.

5. Adjon START parancsot a nyo-
moégombbal és ellendrizze a forgés-
iranyt.

6. Ellendrizze a miikodési allapotot leiro
paraméterek értékeit.

7. Térjen at beallitasi modra és novelje a
frekvencia alapjelet. Ellendrizze, hogy a
motor fordulatszdma novekszik. Novelje
a frekvenciat 50 Hz-ig. Térjen vissza a
kijelzési modba.

8.  Ha kiils6 vezérl6 koroket, analog
kimeneteket, relé¢ kimeneteket PI-sza-
balyozdt vagy mas szabalyozét, PLC-t
hasznal, ellendrizze ezeknek a
miikodését.

9. Ellendrizze a vészkikapcsold gomb

miikodését (ha van).



8.8 Hajtas paraméterek, és gyari beallitasaik (gyari makro)

8-1. tablazat. Hajtas paraméterek, és gyari beallitasaik (gyari makro)

FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
Mikodési Mikodési adat 9 Control place Keypad R1
paramé- Vezérlési hely Bill. R1
terek 12 EXT Ref 1 or 2 Ref'1
Nem Fo6 Kiilso alapjel 1 v. 2

23 Paraméter Lock Open xxx
Paraméter zar Nyitva
Inicializacios A Language English
paraméterek Nyelv Angol
B Aplication Factory
Alkalmazas Gyari
C Aplic. Restore No
Alkalmazés Gjra toltés Nem
D Supply Voltage 380
Tépfesziiltség
E Pole Number 4
Polusszam
F Motor Num Current 380
Motor névleges aram
H Cos Phi of the motor 0.83
Motor cosfi
10 11 1 Run enable Yes
Cont Dig/Analog Futas engedélyezés Igen
Connection | Input Sel 2 Ext cont Place Sel Keypad
Vezérlés Bemenet Kiils6 vez. hely kiv. Billentytizet
csatlakoz- kivalasztas 3 Ext11/O Cont Sel DI1,2
tatds Kiils6 1 I/O vez. kiv.
4 Ext21/O Cont Sel Not Sel
Kiils6 2 1/0O vez. kiv. Nincs kival.
5 ExtRef1 Sel All
Kiils6 alapjel 1 kiv.
6 ExtRef2 Sel Keypad
Kiilso alapjel 2 kiv. Billentyiizet
7 Const Speed Sel DI3.4
Allando sebesség kiv.
8 Direciton Request
Forgasirany Valasztas
9 Fault Reset Sel Not Sel
Hiba nyugtazas kiv. Nincs kival.
10 Acc/Dec 1 or2 DI6
Felfutas/Lefutas 1 v. 2
11 Param Lock Sel Keypad
Paraméter zaras kiv. Billentytizet
12 1 Filter All 0.1S
Analogue All sziird
Inputs 2 Minimum AIl 0V/0mA
Analog All minimum
bemenetek 3 Invert All No
All invertalas Nincs
4 Filter AI2 0.1S
Al2 sziird
5 Minimum AlI2 0V/0mA
A2 minimum
6 Invert AI2 No
Al2 invertalas Nincs




FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
10 13 Ext Refl Min Scale 0 Hz
Cont Ref Value Kiilsé Ref 1 min skalazas
Connection | Scaling Ext Ref2 Min Scale 50 Hz
Vezérlés Ref skalazas Kiilsé Ref 2 min skalazas
csatlakoz- 14 Analouge Out 1 Out Freq
tatas Output 1. Analog kimenet Kimeneti frekv
Signals Analouge Out 2 Out Cur
Kimeneti 2. Anal6g kimenet Kimeneti d&ram
Jelek Relay RO1 Out Ready
RO1 relé kimenet Miidod. kész
Relay RO2 Out Run
RO2 relé kimenet Futas
Relay RO3 Out Fault
RO3 relé kimenet Hiba
15 Filter AO1 2s
Analogue AOl sziird
Outputs Minimum AO1 0 mA
Analog AO1 minimum
kimenetek Invert AO1 No
AOl invertalas
Filter AO2 2s
AO2 szlird
Minimum AQO2 0 mA
AO2 minimum
Invert AO2 No
AQ?2 invertalas
16 Scale AO1 100 %
Out Sig Scaling AOl skalazés
Kimeneti jel Scale AO2 100 %
skalazas AQO2 skalazas
20 21 . Acc/Dec Ramp Shape Linear
Drive Acceler/Deccel Felf/Lef meredekség alak
Hajtas Felfuta/lefutas . Acceler Time 1 3s
1. felfutasi id6
. Deceler Time 1 3s
1. lefutasi id6
. Acceler Time 2 60 s
2. felfutasi id6
. Deceler Time 2 60 s
2. lefutasi id6
. Acceler Ref2 Time 60 s
2. alapjel felfutasi id6
. Deceler Re2 Time 60 s
2. alapjel lefutasi id6
22 . Minimum Freqency 0 Hz
Freq/Cur Limits Minimum frekvencia
Frekv/aram . Maximum Frequency 50 Hz
korlatok Maximum frekvencia
. Output Current 1.5%In [A]

Kimend aram
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FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
20 23 1. Crit Freq Select Off
Drive Crit Kritikus frekvencia kiv Nincs kival.
Hajtas Frequencies 2. Crit Freql Low 0 Hz

Krit frekvenciak 1. kritikus frekv. alsé hat
3. Crit Freql High 0 Hz
1. kritikus frekvencia kiv
4. Crit Freq2 Low 0 Hz
2. kritikus frekv. alsé hat
5. Crit Freq2 High 0 Hz
2. kritikus frekvencia kiv
6. Crit Freq3 Low 0 Hz
3. kritikus frekv. also hat
7. Crit Freq3 High 0Hz
3. kritikus frekvencia kiv
8. Crit Freq4 Low 0 Hz
4. kritikus frekv. alsé hat
9. Crit Freq4 High 0Hz
4. kritikus frekvencia kiv
10 Crit Freq5 Low 0 Hz
5. kritikus frekv. also hat
11 Crit Freq5 High 0Hz
5. kritikus frekvencia kiv
24 1. Const Frequency 1 5 Hz
Const 1. allando frekvencia
Frequencies 2. Const Frequency 2 10 Hz
Alland6 2. allando frekvencia
frekvenciak 3. Const Frequency 3 15 Hz
3. allando frekvencia
4. Const Frequency 4 20 Hz
4. allando frekvencia
5. Const Frequency 5 25 Hz
5. allando frekvencia
6. Const Frequency 6 40 Hz
6. allando frekvencia
7. Const Frequency 7 50 Hz
7. allando frekvencia
25 1. PI-Cont Gain 100 %
PI-Contoller PI-szabalyozo erésités
PI szabalyozo 2. PI-Cont I-Time 60 s
Pl-szabalyoz6 id6allando
3. PI-Cont Min Lim 25 Hz
PI-szabalyozd min korlat
4. PI-Cont Max Lim 50 Hz
PI-szabalyoz6 max korlat
5. Error value Inv No
Hibajel inverzid Nincs
6. Actual value sel ACT 1
Aktualis érték kivalasztas 1. aktualis jel
7. Actual 1 Input No
1. aktualis érték bemenet Nincs
8. Actual 2 Input No
2. aktualis érték bemenet Nincs
9. Actual 1 Min Scale 0
1. aktual. érték min skala
10 Actual 1 Max Scale 0

1. aktual. érték max skala
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FO CSOPORT PARAMETER GYARI FELHASZNALOI
20 25 11 Actual 2 Min Scale 0
Drive PI-Contoller 2. aktual. érték min skala
Hajtas PI szabalyoz6 12 Actual 2 Max Scale 0
2. aktual. érték max skala
26 1. Start Funciton Ramp
Start/Stop Inditasi funkcio Felfuttatas
2. Torque Boost Cur 1.5In[A]
Forszir. nyomatéku aram
3. Stop Function Coast
Leallitasi funkciod Szabad kifutés
4. Brake Chopper No
Fékcsopper Nincs
5. DC-Holding Off
DC tartés Kikapcsolva
6. DC-Hold Voltage 0.01*Un[V]
DC tart6 fesziiltség
7. DC-Brake Voltage 0.01*Un[V]
DC fék fesziiltség
8. DC-Brake Time 0s
DC fékid6
27 1. Switching Freq 3 kHz
Motor Control Kapcsolasi frekvencia
Motor vezérlés 2. SAMI Max Out Volt 100%*Un[A]
SAMI maximalis kim. fesz
3. Motor Power Rated
Motor teljesitmény Névleges
4. Field Weak Point 50 Hz
Mez0 gyengitési pont
5. IR-Compensation No
IR kompenzaciod Nincs
6. IR-Comp Voltage 0.01*Un[V]
IR kompenzacios fesz
7. IR-Comp Range 0 Hz
IR komp tartomany
8. Slip Compensation Off
Szlip kompenzacio Kikapcsolva
9. Nominal Slip 4%
Névleges szlip
10 O/U Volt Control On
O/U fesziiltség vezérlés Bekapcsolva
30 31 1. Output Freq 1 Func No
Protection Supervision Kimeneti frekv 1 funkcioé Nincs
Védelem Feliigyelet 2. Output Freq 1 Lim 0
Kimeneti frekv 1 hatar
3. Output Freq 2 Func No
Kimeneti frekv 2 funkci6 Nincs
4. Output Freq 2 Lim 0
Kimeneti frekv2 hatar
5. Current Func No
Aram funkcié Nincs
6. Current Lim 0*In[A]
Aram korlat
7. Ref1 Func No
1. referencia funkcio Nincs
8. Refl.Lim 0 Hz
1. referencia korlat
9. Ref2 Func No
2. referencia funkcio Nincs
10 Ref2. Lim 0%

2. referencia korlat
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32 1. Serial Fault Stop
Fault Function Soros hiba
Hiba funkci6 2. AI<2V/4mA Func No

AI<2V/4mA funkcid Nincs
3. Mot. Temp Flt Func Warning
Motor héfok hiba funkcio Figyelmeztet
4. Motor Termal Time 1d. 9-1tablazat
Motor termikus id6 57. pont
5. Motor Load Curve 150 %
Motor terhelési gorbe
6. External Fan No
Kiils6 ventilator Nincs
7. Stall Func Warning
Beragadasi funkcio Figyelmeztet
8. Stall Current 1.2*In[A]
Beragadasi aram
9. Stall Time/Freq 20 s/25 Hz
Beragadasi id6/frekv
10 Underload Func No
Alacsony terhelés funkciod Nincs
11 Underload Time 600 s
Alacsony terhelési id6
12 Underload Curve 1
Alacsony terhelési gorbe
33 1. Number of Trials 2
Automatic Probalkozéasok szama
Reset 2. Trial Time 30s
Automatikus Probalkozasok ideje
nyugtazas 3. Overvoltage No
Tulfesziiltség Nincs
4. Undervoltage Yes
Alacsony fesziiltség Igen
5. Overcurrent No
Tuldram Nincs
6. Al Signal <2V/4mA No
Al jel <2V/AmA Nincs
34 1. Cri Prog Version
Information CRI program verzio
Informacio 2. MC Prog Version
MC program verzi
3. Test Date

A tesztelés datuma
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9 Hajtas paraméterek

9.1 10. fécsoport - Vezérlés csatlakoztatas

9.1.1 11. csoport - Dig/analég bemenet kivalasztas
Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalto all6 helyzetében programozhatok

Paraméter

Tartoméany/Egység

Leiras

1 Run enable
2 Ext Cont Place Sel
3 Extl I/O Cont Sel

4 Ext2 I/0O Cont Sel

5 External Refl Sel

6 External Ref2 Sel

7 Const Speed Sel
& Direction
9 Fault Reset Sel

10 Acc/Dec 1 or 2 Sel
11 Param Locsk Sel

Yes/DI1...DI6
Billentylizet/DI1...DI6

Nincs kiv/Dig. bem
1d. kov oldal
Nincs kiv/DI6/DI5,6
1d. kov oldal
Keypad/Analog és

digitalis bemenetek, 1d.

kovetkezd oldalak
Keypad/Analog ¢és

digitalis bemenetek, 1d.

kovetkezo oldalak
Nincs kiv/Dig. bemen.
1d. kovetkez6 oldalak
Elére/Hatra/Kivalasz-
tas/Gyors hatra
Nincs/DI1...DI6

Nincs/DI1...DI6
Billentytlizet/DI1...DI6

Futés engedélyezés bemenet
Kiils6 vezérlési hely kivalasztas bemenet

1. kiils6 referencia hely (R1) inditas/leallitas
kivélasztas

2. kiils6 referencia hely (R2) inditas/leallitas
kivalasztas

1. kiils6 referencia bemenet

2. kulso referencia bemenet

Alland¢ frekvencia bemenet
Forgésirany valtas zaras

Hiba/Figyelmeztetés/Feliigyelet nyugtazas
kivalasztas
Felfutasi lefutési id6 készlet kivalasztas

Paraméter zaras bemenet kivalasztas
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1 Run Enable (Futds engedélyezés)

Ez a paraméter vélasztja ki a futas enge-
délyezés forrasat

| YES |
A futas engedélyezési jel mindig aktiv

| DIGITAL INPUT 1-6 |
A futas engedélyezés jel aktivizalas érde-
kében a kivalasztott digitalis bemenetet +24
V-ra kell kapcsolni. Ha a digitalis bemenet 0

V-ra kertil, a frekvenciavalto szabad
kifutassal leall.

2 Ext Cont Place Sel (kiils6 vezérlési hely
kivalasztas)

Ez a paraméter meghatdrozza, hogyan va-
laszthatjuk ki a kiils6é vezérlési helyet (EXT
REF1/EXT REF2). Ha a billentytizetet
(Keypad) valasztjuk, a kivalasztast a 12 EXT
REF 1 or 2 miikodési paraméterrdl tehetjiik
meg. Ha digitalis bemenetet valasztunk (DI1-
DI6), OVDC=EXT REF1 ¢és 0V DC = EXT
REF2

3 Ext 1 I/O Cont Sel (1. kiils6 vezérlés
kivalasztas)

4 Ext 2 I/O Cont Sel (2. kiils6 vezérlés
kivalasztas)

Ez a paraméter kivalasztja a digitalis be-
meneteket, melyeket inditasra, ledllitasra és
iranyvaltasra hasznalunk, amikor kiilsé
referenciahely van kivalasztva.

INOT SEL |

Nincs digitalis kimenet kivéalasztva.

| DI |

0V DC=Stop ¢és 24V DC=Start. A forgasirany
rogzitett - eldre.

|DI1,2 |

Inditas leallitas parancsot DI1-hez, forgas-
iranyvaltast DI2-hoz csatlakoztatjuk. 0V DC
DI2-nél=Elére, 24V DC=Hatra.

| DI1P 2P |

Az inditas/leallitasi parancsot kiilonvalasztva
impulzusokkal adjuk. DI1-t 24V-o0s im-
pulzussal aktivaljuk, mikdzben DI2 24V-ra
van csatlakoztatva. Amikor DI2-t levalasztjuk
a 24V-rol, a frekvenciavalto leall.
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| DIIP,2P,3 |
DI1 és DI2 mint az el6z6 esetben, a
forgasiranyvaltas DI3-ra van kapcsolva.
0VDC=Elore, 24VDC=Hatra.

| DI1P 2P 3P |
Az indités és forgasirany parancsok egy
1d6ben két kiilonbozé bemeneten adjuk. A
inditéas elére DI1-re csatlakozik és 24 V-os
impulzus aktivizalja, ha a stop (DI3) bemenet
a 24 V-ra van csatlakoztatva. Az inditas hatra
DI2-re van csatlakoztatva, €s ugyantigy
mikodik mint az inditas elére. A leéllitasi
parancs DI3-ra van csatlakoztatva, és normal
miikodés kdzben 24 V-on van. Ha DI3-t61
impulzus szeriien elvessziik a fesziiltséget,
akkor a frekvenciavalto leall.

| DI6 |
0VDC=Leallitas, 24VDC= Inditas. A
forgasirany elOre iranyban rogzitve van.
| DI6,5 |
Az inditéas/leallitas DI6-ra, a forgasirany-
valtas DI5-re van kapcsolva.
0VDC=el6re DI5-6n.
|[KEYPAD |
Inditas, leallitas a billentylizetrol.

5 External Refl Sel (1. kils alapiel
kivalasztas)

Ez a paraméter valasztja ki az 1. kiils6 alapjel
forrasat.
| KEYPAD |
Az alapjelet a billentylizetr6l adjuk
|AIL, AI2 |
0VDC (0mA) megfelel az EXT REF1 MIN
SCALE (1. kiils6 alapjel minimum skala)
értéknek, 10 VDC (20 mA) megfelel EXT
REF1 MAX SCALE (1. kiils6 alapjel maxi-
mum skala) értéknek.




| AIl JOYST. |
Joystick vezérlés. 0OVDC=Az 1. kiils6 alapjel
maximum skaldjanak (I1d. 13.2 paraméter)
forgasirany - hatra, SVDC= 1. kiils6 refe-
rencia minimum skala (Id. 13.1 paraméter),
10VDC= 1. kiils6 alapjel maximum skala (1d
13.2 paraméter) forgésirany - elére.
Figyelem: Hasznaljunk 2-10V (4-20
mA) jelet a joystick szamara mindig.
Ha 0-10V-os jelet hasznalunk, a
hajtas hatramenetben fog poérogni
frmax frekvenciaval, ha a vezérld jelen szakadas
van. Allitsuk be a 12.2 AI1 MINIMUM
paramétert 2V/4mA értékre, és a 32.2 Al <
2V/4mA FUNC paramétert FAULT-ra, ebben az
esetben a frekvenciavalto leall, ha elvész a
vezérlo jel.

Ext REF1 MAX
SCALE
Maximum frekv.

Minimum frekv.
EXT REF1 MIN
SCALE

EXT REF1 MIN
SCALE

Maximum frekv.

Maximum frekv.

Ext REF1 MAX
SCALE I -
Min Kozép Max
2V/AmA 10V/20mA
=Kimeneti frekvencia
- =1. alapjel

9-1. abra. Joystick vezérlés

[DI3U,4D(R);DI5U,6D

"Motoros potenciométer", melyet két digitalis
bemenet vezérel. U=novelés, 24VDC,
D=lefelé, 24VDC.

Ha DI3U,4D(R) van kivalasztva, a frekvencia
alapjel értéke a minimum frekvenciara all be
a frekvenciavalté allo allapotaban, ill.
fesziiltség-kimaradas utan.

6 External Ref2 Sel (2. kiils6 alapjel
kivalasztas)

Ez a paraméter valasztja ki az 2. kiils6 alapjel
forrasat.
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|KEYPAD |
Az alapjelet a billentylizetr6l adjuk
|AIL, AI2 |
0VDC (0mA) megfelel az EXT REF2 MIN
SCALE (2. kiils6 alapjel minimum skala)
értéknek, 10 VDC (20 mA) megfelel EXT
REF2 MAX SCALE (2. kiils6 alapjel maxi-
mum skala) értéknek.

[DI3U,4D(R);DI5U,6D

"Motoros potenciométer”, melyet két digitalis
bemenet vezérel. U=novelés, 24VDC,
D=lefelé, 24VDC.

Ha DI3U,4D(R) van kivalasztva, a frekvencia
alapjel értéke a minimum frekvenciara all be
a frekvenciavalto allo allapotaban, ill.
fesziiltség-kimaradas utan.

7 Const Speed Sel (alland6 sebességek
kivalasztasa)

Ez a paraméter hatdrozza meg, hogy melyik
digitalis bemenete(eke)t hasznalhatjuk az
allando sebességek kivalasztasara.

[DI1 (DI2, DI3, D14, DIS, DI6)

Az 1. allando sebesség (DI1=1. 4lland¢ se-
besség stb.) az 1. digitalis bemenethez van
hozzéarendelve. 24VDC=alland6 sebesség
aktivalva.
|DI1,2 |
Hérom allado6 sebesség (1-3) van kivalasztva
két digitalis bemenettel.

DI1 [DI2

0 0 Nincs allando6 sebesség

1 0 1. allando sebesség

0 1 2. 4llando sebesség

1 1 3. allando sebesség
|DI3,4 |

Harom allado sebesség (1-3) van kivalasztva
két digitalis bemenettel, mint DI1,2 esetben.
| DI5,6 |

Harom allado sebesség (1-3) van kivalasztva
két digitalis bemenettel, mint DI1,2 esetben.




|DI1,2,3 |
Hét allando sebesség (1-7) van kivalasztva
harom digitalis bemenet segitségével.

DI1 |DI2 |[DI3

0 0 0 Nincs allando6 sebesség
1 0 0 1. allando sebesség

0 1 0 2. allando sebesség

1 1 0 3. alland6 sebesség

0 0 1 4. 4llando6 sebesség

1 0 1 5. alland6 sebesség

0 1 1 6. allando sebesség

1 1 1 7. alland6 sebesség

| DI3.4,5 és DI4,5,6

Ld. DI1,2,3-nal.

8 Direction (forgasirany)

Ez a paraméter lehetévé teszi a forgésirany
rogzitését elore (FORWARD) vagy hatra
(REVERSE) iranyba. Ha a "kérésre"
(REQUEST) értéket valasztjuk ki, a forgas-
iranyt a digitalis bemenetek, amint az a 11.3
ill 11.4 paraméterben be van programozva,
vagy a billentylizet hatarozzdk meg. Ha
FAST REV (gyors visszaforgatas) érték lett
kivalasztva, és a 26.3 STOP FUNCTION
paraméter COAST-ra van programozva,
amint visszaforgatas parancs érkezik, a mo-
dulator ellenkez6 irdnyba fog hajtani.

Megjegyzés: A gyors visszaforgatas parancs
nem miikodik, ha inditasi funkcioként (26.1
paraméter) Flying start (vagy Flying+TQB)
(repiild start vagy repiil6+forszirozott
nyomatéku inditas) van kivalasztva.

9 Fault Reset Sel (Hiba nyugtazas
kivalasztas)

A hibanyugtazas barmelyik digitalis beme-
nethez hozzarendelhetd. A hiba nyugtazo jel
reszetalja a hibékat, figyelmeztetéseket és a
feliigyeleti jelzéseket. Ha NOT SEL (nincs
kivalasztva) értéket valasztjuk, a hi-
banyugtaz6 funkcié nem mukodik.

10 Acc/Dec 1 Or 2 Sel (Felfutas/lefutas 1

v.2)

Ez a paraméter meghatarozza, melyik
digitalis bemenetet (1-6) hasznalhatjuk a
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felfutas lefutas idokészlet kivalasztasara.
0 VDC=Felfutas/lefutasi ido 1,
24 VDC=felfutas lefutasi id6 2.

11 Paraméter Lock Sel (Paraméter zaras

kivalasztas)

Ez a paraméter hatdrozza meg a paraméter
zéras vezérlési helyét.

Ha a billentytizetet valasztjuk, a paraméter
zarasi funkcio a 23. PARAMETER LOCK
miikddési paraméter segitségével vezérel-
hetjiik ezt a funkciot. Ha digitalis bemenetet
hasznalunk (DI1-DI6), 0 VDC=nyit,

24 VDC=zar.



9.1.2 12. Csoport - Analég bemenetek (Analogue Inputs)
Ertékik a frekvenciavaltdo mukodése kozben is valtoztathatod

Paraméter Tartoméany/Egység Leiras

1 Filter AIl 0,01...10s All sziirési ideje

2 Minimum All 0V/OmA vagy 2V/4mA | 1.analdog bemenet jelének min.értéke
3 Invert All No/Yes 1.analog bemenet jelének inverze

4 Filter AI2 0,01...10s Al2 szlirési ideje

5 Minimum AI2 0V/OmA vagy 2V/4mA | 2.anal6g bemenet jelének min. értéke
6 Invert AI2 No/Yes 2.analdg bemenet jelének inverze

1 Filter AIl (AIl szur6)

1.anal6g bemenet sziirési idéallandoja

A bemenet valtozasanak 63%-a e para-
méterben megadott id6n beliil torténik. Ha a
min. értéket, 0.01s valasztja, akkor a
bemeneti jel nem sziirt.

[%] A Szaretlen jel

100

63 |

Al1 sz(rd

9-2. abra. A sziiré idoallandoja
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2 Minimum AIl (All minimum)

Az analog bemeneti jelé minimum értékét
0V/2 mA, ill. 2 V/4 mA-re allithatjuk. Az
utobbi egy "¢16 nulla" funkcidt biztosit (1d.
32.2 AI<2V/4mA FUNC). Léasd a 6-1. abra
az aram-, ill. fesziiltség bemenet kiva-
lasztésat.

3 Invert AIl (All invertalas)

Ha YES-t vélaszt, az anal6g bemenet jele
invertalodik (a min. alapjel-értékhez a max.
kimeneti frekvenciat rendeli). Felhasznalhat6
az ellendrzo jel megforditasara pl. folyadékok
szint- szabalyozasa esetén.

4 Filter AI2 (AI2 sziird)

5 Minimum AI2 (AI2 minimum)

6 Invert AI2 (AI2 invertalas)

Lasd az 1-3 paramétereket. 9-3.4bra. Szlirési
idéallando.




9.1.3 13. Csoport - Alapjel skalazasa (Ref Value Scaling)
Ertékiik a frekvenciavalté miikodése kozben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Ext Refl Min Scale 0...120 Hz Az 1. kiils6 referencia min. értéke nem lehet
nagyobb mint az Ext Refl Max Scale

2 Ext Refl Max Scale 0...120 Hz Az 2. kiilso referencia max. értéke nem lehet
kisebb mint az Ext Refl Min Scale

Megjegyzés! Ezek a paraméterek a 22.1 és 22.2 paraméterek értékeinek megfelelden valtoztatjak
értékiiket, ha az elobbiek értékét modositjuk.

max -

min _L.--
1. kiils6 alapjel

9-3. abra. Kiilso alapjel skalazas

120 Hz

"] 13.2 paraméter

13.1 paraméter

1 0Hz
ki

9.1.4 14. Csoport - Kimen6 jelek (Output Signals)
Ertékiik csak a frekvenciavalto allo allapotdban modosithato

5 Relay RO2 Out

sokro6l

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Analogue Out 1 1. analog kimenet tartalma
2 Analogue Out 2 Lasd az alabbi 2. anal6g kimenet tartalma
3 Relay RO1 Out szoveget, a rendelke- | 1. relékimenet tartalma

4 Relay RO2 Out zésre allo kivalaszta- | 2. relékimenet tartalma

3. relékimenet tartalma

1 Analogue Out 1 (1. analdég kimenet)

Ez a paraméter megszabja, hogy melyik
analog jel keriiljon az 1. analog kimenetre

2 Analogue Out 2 (2. analdg kimenet)

Ld. az eldbbi paramétert

3 Relay RO1 Out (RO1 relékimenet)

Ez a paraméter lehetévé teszi az 1. relé-
kimenet altal reprezentadland6 informacio
kivalasztasat. Az RO1 relé meghtz (a be-
allitasnak megfelelden):

NOT USED | = Nem hasznaljuk

Nincs sziikség a relé miikodésre

READY |

A berendezés mukodésre készen all.

RUN |

(aramjel).

INOT USED | = Nem hasznaljuk

|OUT FREQ | = Kimeneti frekv.
|MOTOR SPEED | = Motor sebesség

|OUT CUR | = Kimeneti d&ram |
|MOT TORQ | = Motor nyomaték
[MOT POWER | = Motorteljesit- |

mény

| V/DC LINK | = DC-kor fesz. |
|MOT VOLT | = Motor fesziiltség
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A motorvezérld aktiv, és a motor forog.




|[FAULT |

Barmilyen hiba jelzése. Lasd a Hibak Le-
irasat (10. fejezet) részletes tajékoztatasként.
|FAULT (-1) |

Barmilyen hiba torténik, a reléfunkci6 inver-
talasra kertil
|STALL FLT |

A beragadds védelem miikodésbe 1épet
|MHEAT FLT |

A motor tulmelegedés védelem mitkodésbe
1épet.
| SAMI HEATF |

A frekvenciavalté tilmelegedés védelme
mukodésbe 1épet. A beallitott szint 70°C.
| SAMI HEATW |

A hitéborda hdmérséklete meghaladta a
65°C figyelmeztetd szintet.
|REVERSED |

Forditott forgasirany kivalasztésa.
|EXT. CTRL |

Kiils6 vezérlés kivalasztasa.
|REF2 SEL |

A 2. alapjel kivélasztésa.

| CONST FREQ |

Allando frekvencia (1-7) kivalasztasa.
|Uc REG LIM |

A feszliltség szabalyoz6 miikodésbe 1épett.
| FREQ1 LIM |

A kimeneti frekvencia meghaladta az 1. el-
lendrz6 szintet. (31.2 paraméter)
|FREQ2 LIM

A kimeneti frekvencia meghaladta a 2. elle-
norzo szintet. (31.4 paraméter)
|CUR LIM

A motoraram meghaladta a beallitott aram-
korlat értékét. (31.6 paraméter)
|REF1 LIM

Az 1. alapjel meghaladta a bedllitott el-
len6rz6 szint értékét (paraméter 31.8).
|REF2 LIM

A 2. alapjel meghaladta a beallitott ellen6rzd
szint értékét (paraméter 31.10).

4 Relay RO2 Out (RO2 relékimenet)

5 Relay RO3 Out (RO1 relékimenet)

Lasd a 14.3 paramétert.

9.1.5 15. Csoport - Analég kimenetek (Analogue Outputs)
Ertékik a frekvenciavaltdo mukodése kozben is valtoztathatod

Paraméter Tartoméany/Egység Leiras

1 Filter AO1 0,01...10s AOL sziirési idéallandoja

2 Minimum AO]1 0 mA/4 mA 1. analog kimenet jelének min. értéke
3 Invert AO1 No/Yes 1. analog kimenet invertalasa

4 Filter AO2 0,01...10s AQ?2 sziirési idéallanddja

5 Minimum AQO2 0 mA/4 mA 2. analog kimenet jelének min. értéke
6 Invert AO2 No/Yes 2. analdg kimenet invertalasa

1 Filter AO1 (AO1 sziird)

Az 1. analdg kimenet sziirési idéallandoja.

A kimeneti érték valtozasanak 63%-a az itt
megadott 1d6n beliil zajlik le. Ha a min. ér-
téket, 0,01s-ot, valasztja ki a jel nem lesz
szlirt (9-4.4bra).

2 Minimum AO1 (AO1 minimum)
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Az analog kimenet jelének min. értéke al-
lithat6, OmA vagy 4mA-re.

3 Invert AO1 (AO1 invertélas)

Ha a YES-t valasztja, az 1. analdég kimenet
jelét invertalja.

4 Filter AO2 (AO2 szlird)

5 Minimum AO2 (AO2 minimum)




6 Invert AO2 (AO1 invertalas)

Lasd a 15.1 - 15.3 paramétereket.

9.1.6 16. Csoport - Kimend jelek skalazasa (Out Sig Scaling)
Ertékiik a frekvenciavalté miikodése kozben is valtoztathatod

Paraméter Tartomany/Egység Leiras
1 Scale AO1 10...1000% 1. analdg kimenet jelének skalazasi faktora
2 Scale AO2 10...1000% 2. analog kimenet jelének skaldzasi faktora

1 Scale AO1 (AO1 skalazas)

Ez a paraméter az 1. analdg kimenet skalazo
faktora. Ha a 100%-ot valasztja, a kimeneti
jel névleges értéke a 20mA-nek felel meg.

2 Scale AO2 (AO1 skalazas)

Lasd a 16.1-es paramétert.

X[%] = 100%*I50*Y/20mA*Z

X[%] = skalazo érték

Inoo0 = akivant kimeneti aram 0(4)-20mA

Y = a kivalasztott kimeneti jel névleges
értéke

Z = kimeneti jel kivant értéke, mely

megfelel 1, o-nak

9.2 20. F6écsoport - Hajtas (Drive)

|
[rﬁ(A]‘

20 I

0.5%Y

9-4. abra. Skdlazasi erték

9.2.1 21. Csoport - Felfutas/Lefutas (Acceler/Deceler)
Ertékiik a frekvenciavalté miikodése kozben is valtoztathatod

Leiras

Paraméter Tartomany/Egység
1 Acc/Dec Ramp Shape Linear/S1...S3 Shape
2 Acceler Time 1 0,1...1800s

3 Deceler Time 1 0,1...1800s

4 Acceler Time 2 0,1...1800s

5 Deceler Time 2 0,1...1800s

6 Acceler Ref2 Time 0,1...1800s

7 Deceler Ref2 Time 0,1...1800s

Felfutas/Lefutasi gorbe kivalasztasa
1. felfutasi 1d6 £, - fiax kOZOtt
1. lefutési 1d6 £,y - fiin kOZOtt
2. felfutasi 1d6 £, - fiax kOZOtt
2. lefutési 1d0 £,y - fiin kOZOtt

2. frekv. alapjel 0...100% kozotti valtozas ideje,
felfutasnal
2. frekv. alapjel 100%...0 kozotti valtozas ideje,
lefutasnal
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9-5.abra. Fel/lefutasi gorbék:
Linear, S1, S2 és S3.

1 Acc/Dec Ramp Shape (felfutasi, lefutasi

(]

gorbe)

Ez a paraméter lehetdvé teszi a felfuta-
si/lefutési gorbe kivalasztasat. Lehetdségek
(lasd a 9-5.4brat):

|LINEAR |

Allando és/vagy lassu felfutasi/lefutasi idét
1génylo hajtasoknal alkalmas.
| S1-SHAPE |

1 s-nal kisebb fel/lefutasi idok esetén java-
solt.
| S2-SHAPE |

1,5 s-nal kisebb fel/lefutdsi idok esetén ja-
vasolt.
| S3-SHAPE |

Max. 15 s-os fel/lefutasi idok esetén ajanlott.

2 Acceler Time 1 (1. felfutasi idd)

3 Deceler Time 1 (1. lefutasi id6)

4 Acceler Time 2 (2. felfutasi idd)

5 Deceler Time 2 (2. lefutasi id6)

Ezek az értékek szabjak meg a, hogy a
kimeneti frekvencia mennyi i1d6 alatt valtozik
a minimum frekvenciatél a maximumig és
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viszont. A bedllitastol fliggetleniil, az
elméletileg elérhetd max. fel-/lefutasi id6
120Hz/0,1s, a min. pedig 120Hz/1800s. A
felfutas 0 és fi,);,. kozott a beéllitott
ACCELER TIME-tol fiigg, (Felfutas=f, 55~
fnin/felfutasi 1d6).

Megjegyzés! A frekvenciavaltonak része egy
egyenfesziiltségkori szabalyozo, amely
megakadalyozza a tilaram ¢és tilfesziiltségre
torténd leoldast nagyon rovid
felfutasi/lefutasi idok esetén (automatikusan
megnoveli dket).

Ha a felfutési 1d6 értéke tal kicsi €s a hajtas
lenditényomatéka nagy, a felfutasi id6t auto-
matikusan korlatozza a CURRENT LIM
paraméter (22.3). Forditva, ha a lefutasi id6
értéke alacsony, ennek automatikus korri-
galasara a DC-kori fesziiltség szabalyozé
hivatott. Bizonyos esetekben a motornak elég
hosszl idére van sziiksége arra hogy lealljon.
Ha a lefutasi id6t kis értéken kell tartani,
célszerl a frekvenciavaltot kiegésziteni egy
dinamikus fékberendezéssel.

A maximum (minimum) javasolt felfutasi
(lefutési) id6 egy standard méretii motorra 40
Hz-hez 1s. Ha a motor névleges teljesitménye
kisebb mint a frekvenciavaltoé, kisebb idok is
beallithatok.

Ha a frekvencia alapjel valtozéasa lassubb
mint a fel-/lefutasi ido, akkor a kimeneti frek-
vencia az alapjel szerint valtozik. Ha az
alapjel valtozasa gyorsabb mint a fel-, lefutasi
1d6, akkor a kimeneti frekvencia valtozasat az
alabbi paraméterek korlatozzak

6 Acceler Ref2 Time (2. alapjel felfutasi
1d6)

7 Deceler Ref2 Time (2. alapjel lefutasi
idd)

Ezek az idok megfelelnek a 0-100% kozotti
frekvencia alapjel valtozasnak, és viszont.




9.2.2 22. Csoport - Frekvencia- IAramkorlatok (Freq/Cur Limits)
Ertékiik a frekvenciavalto mikodése kozben is valtoztathato.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Minimum Frequency 0...120 Hz Frekvencia-tartomany min. értéke
2 Maximum Frequency 0...120 Hz Frekvencia-tartomany max. értéke
3 Output Current 0,5...2,0%In [A] Kimeneti dramkorlat

1 Minimum Frequency (minimum

frekvencia)

2 Maximum Frequency (maximum

frekvencia)

A MINIMUM FREQUENCY a legkisebb el-
érhetd kimeneti frekvenciat jelenti. Hason-
16képpen a MAXIMUM FREQUENCY a
legnagyobb elérhetd kimeneti frekvenciat
jelenti. Ld. 13.1 és 13.2 paramétert.

3 Output Current (kimen6 aram)

Ez a paraméter a motoraramkorlat értéke; a
frekvenciavalto kimeneti &ramkorlatja. Ha a

motor névleges arama kisebb mint a frek-
venciavaltdé, az aramkorlatot altalaban a mo-
toraram értéke szerint célszerti beallitani.

Megjegyzés! Az aramkorlatozas ideje nem
ellenérzott érték. Hosszan tarto tularam a
frekvenciavalto leallasdhoz vezethet a thl-
melegedés miatt.

Megjegyzés! Ha a bedllitott érték meghaladja
a motoraram 1.5-szeresét, a frekvenciavaltod
automatikusan lecsokkenti az értéket 1.5-
szeresre abban az esetben, amikor a kimeneti
frekvencia magasabb a mezdgyengitési pont
1.5-szeresénél.

9.2.3 23. Csoport - Kritikus frekvenciak (Crit Frequencies)
Ertékik a frekvenciavaltdo mukodése kozben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Crit Freq Select Off/On Kritikus frekvenciak kikeriilésének logikéja
2 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 1. krit. frekv. kezdéértéke
3 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 1. krit. frekv. végsdértéke
4 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 2. krit. frekv. kezd6értéke
5 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 2. krit. frekv. végsoértéke
6 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 3. krit. frekv. kezddértéke
7 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 3. krit. frekv. végsdértéke
8 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 4. krit. frekv. kezddértéke
9 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 4. krit. frekv. végsoértéke
10 Crit Freq 1 Low 0...120 Hz 5. krit. frekv. kezddéértéke
11 Crit Freq 1 High 0...120 Hz 5. krit. frekv. végsdértéke

Bizonyos esetekben sziikség lehet a miikodési
tartomany bizonyos frekvencidinak
kikeriilése, rezonancia problémak miatt.
Ebben a paraméter csoportban 5 ilyen frek-
venciasav allithato be, melyeket a frekven-
ciavalto kikertil. Nem sziikséges, hogy pl. a 4
CRIT FREQ 2 LOW nagyobb legyen mint a
3 CRIT FREQ 1 HIGH, csak az a fontos
hogy egy-egy frekvenciasavot meghatarozo

két érték esetén a LOW kisebb legyen mint a
HIGH érték.

A kritikus frekvenciakat az 1 CRIT FREQ
SELECT paraméter YES-re allitasaval lehet
aktivalni.

Példa: Ventilator hajtas 18-23 Hz, és 46-52
Hz kozott fellépd rezonancidval. A max.
frekvencia 60 Hz. Allitsa be a kovetkezdket:




fmotor A

2 CRITFREQ 1 LOW 18Hz [Hz]

3 CRIT FREQ | HIGH 23Hz

4 CRIT FREQ2 LOW 46Hz 2T v
5 CRIT FREQ 2 HIGH 52Hz 46

Ha pl. csapagy miatt mas frekvencian is i i
fellép a rezonancia, mondjuk 34- 36 Hz o
kozott, a kritikus frekvenciak tdblazatat a 23 L L
kovetkezOképpen kell kiegésziteni: 18 1 i i

6 CRIT FREQ 3 LOW 34Hz i
7 CRIT FREQ 3 HIGH 36Hz |

Y

L. f1 low f1high f2 low f2high
Megjegyzés! A nem hasznalt kritikus frek- 18 23 46 52 [Hz]
venciakat allitsa O-ra.
9-6.abra. Példa a kritikus frekvencidk
beallitasara ventilator hajtas eseten, 18-23

Hz és 46-52 Hz kozott fellépo rezonancidval.

9.2.4 24. Csoport - Allandé frekvenciak (Const Frequencies)
Ertékiik a frekvenciavalté miikodése kozben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység | Leiras

1 Const Frequency 1 0...120 Hz 1. feliilbiralo frekvencia

2 Const Frequency 2 0...120 Hz 2. feliilbirald frekvencia

3 Const Frequency 3 0...120 Hz 3. feliilbirdlo frekvencia

4 Const Frequency 4 0...120 Hz 4. feliilbirald frekvencia

5 Const Frequency 5 0...120 Hz 5. feliilbirdlo frekvencia

6 Const Frequency 6 0...120 Hz 6. feliilbirdlo frekvencia

7 Const Frequency 7 0..120 Hz 7. feliilbirdlo frekvencia/JOG (32.1 par.)

Az allando frekvenciak feliilbiralnak minden Megjegyzés! A CONST FREQUENCY 7

mas frekvencia alapjelet ha External Control egy "JOG" frekvencia, amelyik soros kom-
modban vagyunk. Az dllando frekvenciakat a munikacids hiba esetén aktivalhato. Lasd a
digitalis bemeneteken keresztiil, a 11.7 32.1-es paramétert.

CONST SPEED SELECTION paraméterrel
lehet aktivalni.
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9.2.5 25. Csoport - Pl-szabalyozé (PI-Controller)
Modositasuk a frekvenciavaltd miikddése kdzben is lehetséges kivéve az O-val jelzetteket,
melyek modositasa csak allo allapotban engedélyezett.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 PI-Cont Gain 3...800% Pl-szabalyoz6 erdsitésének kivalasztasa

2 PI-Cont I-Time 0,02...320,0s Pl-szabalyoz¢ integralasi id6 kivalasztasa

3 PI-Cont Min Lim 0...120 Hz PI-szabalyoz6 kimeneti frekvencia also
hatarértéke

4 PI-Cont Max Lim 0...120 Hz PI-szabalyoz6 kimeneti frekvencia fels6
hatarértéke

5 Error Value Inv No/Yes Pl-szabalyoz¢ ellendrz6 jelének invertalasa

6 Actual Value Sel (O) Actl/Actl-Act2 Pl-szabalyoz¢ alapjel skalazasa

Actl+Act2/Actl*Act2

7 Actual 1 Input (O) No/All/Al2 1. alapjel kivalasztasa

8 Actual 2 Input (O) No/All/Al2 2. alapjel kivalasztasa

9 Actual 1Min Scale -1600,0...1600,0% Minimum skala-faktor 1. alapjel

10 Actual 1 Max Scale -1600,0...1600,0% Maximum skala-faktor 1. alapjel

11 Actual 2 Min Scale -1600,0...1600,0% Minimum skala-faktor 2. alapjel

12 Actual 2 Max Scale -1600,0...1600,0% Maximum skala-faktor 2. alapjel

1 PI-Cont Gain (PI szabalyozo erdsités)

Ez a paraméter meghatdrozza a PI-szabalyozo
erositését (lasd a Felhasznaloi Macro
Kézikdnyvben). A bedllitasi tartomany
3...800%. Ha 100%-ot valaszt, 10%-o0s
valtozas a kiilonbség jelben 1,5 Hz-es val-
tozast okoz a kimeneten.

Ha a paramétert 3,0%-ra allitjuk a PI-sza-
balyozo I-szabalyozoként miikodik.

2 PI-Cont I-Time (PI szabalyozd
id6éallando)

Ha a paraméter értéke 320,00s a PI-szaba-
lyozé P-szabélyozdként mukodik.

Hogvan allitsuk be a PI-szabalyozoét

A PI szabalyoz6 beallitasa végett célszerii
mérni a motor frekvencidjat, és megfeleltetni
a Pl-szabalyozo alapjelének (Ref 2). Ez
megtehetd a 14.1 és 14.2 paraméterek
segitségével.
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Normal
Tulkompenzalt
Alulkompenzalt

R

9-7. abra P-szabadlyozo reakcioja
alapjelugrasra.

Eldszor allitsuk a PI-Cont I-Time paramétert
320.00 s-ra, igy a szabalyoz6 mint P-szaba-
lyoz6 fog miikddni. A PI-Cont Gain értéket
alacsony értékre allitjuk (a gyari beallitas 100
%). Alacsony alapjel 1épésekben a kimenet
(motor frekvencia) jol kézben tarthatd. A PI-
Cont Gain értéket addig kell ndvelni, amig a
hajtas tilkompenzalt nem lesz (1d. 9-7 &bra).
Ezt el kell végezni a teljes sebesség
tartomanyban (kb. 100 ford/perc 1épésekben).
Végiil az alapjel értékét fel kell ndvelni az
alkalmazasnak megfeleld értékre.

A 25.1 PI-Cont Time értéket alacsony, kb. 10
s-ra allitjuk. Alacsony alapjel 1épésekben a
kimenet (motor frekvencia) jol kézben
tarthat6. A PI-Cont Time értéket addig
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[-Time rovid
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9-8. abra. Pl-szabalyozo reakcidja alap-
jelugrasra

noveljiik, amig tullovést nem tapasztalunk.
Ezt meg kell ismételni a teljes sebesség
tartomanyban az alkalmazasnak megfeleld
alapjelekkel addig, amig a tallovés megen-
gedhetd hataron beliilre nem keriil.

A Pl-szabalyoz6 finombeallitasa a fenti

értékek finom valtoztatasaval érhetjiik el.

3 PI-Cont Min Lim (PI szabalyozo frekv.
minimum)

A PI-szabalyozd minimalis kimeneti
frekvencia értéke. Nem allithat6 kisebb
értekre mint a 22.1 MINIMUM
FREQUENCY-nél megszabott érték.

4 PI-Cont Max Lim (PI szabalyozd frekv.
maximum)

A PI-szabalyozé maximalis kimeneti
frekvencia értéke. Nem allithaté nagyobb
értékre mint a 22.2 MAXIMUM
FREQUENCY-nél megszabott érték.

Error Value Inv (Hibajel inverzid)

Ez a paraméter lehetdvé teszi az ellendrzd jel
invertalasat és ezzel a PI-szabalyozé
miikddésének megforditasat is.
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9 Act 1 Min Scale (1. ellendrzgjel
minimum skalazas)

Minimum skala-faktor az 1. alapjelre.
Bedllitasi tartomany: - 1600...+1600%

0%: A minimum ellendrzdjel érték megfelel a
minimum skalazott ellendrzdjel értéknek
értéknek.

100%: A maximalis ellendrzdjel érték meg-
felel a minimum skalazott ellenérzéjel
érteknek értéknek.

10 Act 1 Max Scale (1. ellendrzdjel
maximum skalazas)
Maximum skala-faktor az 1. alapjelre.
Beallitasi tartomany: -1600...+1600%

0%: A minimum ellendrzdjel érték megfelel a
maximum skalazott ellendrzdjel értéknek
értéknek.

100%: A maximum ellenérzdjel érték megfe-
lel a maximum skalazott ellenérzdjel ér-
téknek értéknek.

11 Act 2 Min Scale (2. ellenérzdijel
minimum skalazas)
Lasd a 9. paramétert.

12 Act 2 Max Scale (2. ellen6rzojel
maximum skalazas)
Lasd a 10. paramétert.

100% 20mA __

. 100% 20mA
10V oV
1 60%
| 20%
0% 0/4mA |-~ 0%  0/4mA
012V 10V
Alapjel Aktualis érték
25.10 MAX SCALE=60%

25.9 MIN SCALE=20%

9-8.abra. Alapjel skaldazasa

Ez a paraméter meghatarozza az alapjel és a
visszavezetett jel szazalékos aranyat.



9.2.6 26. Csoport - Start/Stop (Inditas/leallitas)
Modositasuk csak a frekvenciavalto allo allapotaban engedélyezett kivéve az
I-vel jelzetteket, melyek mddositdsa miikdodés kdzben is lehetséges.

2 Torque Boost Cur

3 Stop Function (I)

7 DC-Brake Voltage

8 DC-Brake Time 0...250s

0,5..2,0%In [A]

Coast/Ramp/DC-Brake

4 Brake Chopper No/Yes
5 DC Holding Off/On
6 DC Hold Voltage 0,01...0,1*Un [V]

0,01...0,1¥Un [V]

Paraméter Tartomany/Egység Leiras
1 Start Function Ramp/Flying/Torq Motor felfuttatési feltételek
Boost/Flying+TQB

korlat
Motor lefutasanak feltételei

Dinamikus fékberendezés aktivalasa
" DC-rozités" aktivalasa

A "DC-rozités" fesziiltsége

A DC-fékezés fesziiltsége

A DC-fékezés iddtartalma

1 Start Function (inditasi funkcid)
|[RAMP |

Gyari bedllitas. A SAMI GS 0 Hz-r6l indul,
¢és a 21. csoportban beallitott felfutasi idével
eléri a bedllitott sebességet.
|FLYING | = repiil® start

Forgd motor inditasara hasznaljak, és nem
kell a motort leéllitani indités el6tt, pl. venti-
lator hajtas. A hajtas a pillanatnyi frekven-
ciarol indulva beall az alapjel szerinti értékre.
A FLYING inditas kivalasztasa lehetové teszi
a rovid ideju fesziiltség-kimaradasok
atugrasat.

Megjegyzés! A repiild startnal a frekven-
ciavaltdo megkeresi a pillanatnyi fordulat-
szdmot ugy, hogy alacsony nyomaték értéket
ad ki maximalis fordulaton, majd csokkenti a
frekvencia értékét, amig eléri az aktualis
értéket. Ha a terhelés lenditdnyomatéka kicsi,
ill. ha a motor ¢€s terheldgép szét van
kuplungolva, a motortengely sebessége
kovetheti a fordulatszam keresd program altal
kiadott frekvenciat.
| TORQ BOOST |

Automatikus forszirozott nyomatéku inditas,
ami sziikséges lehet nagy inditobnyomaték
esetén. Az automatikus nyomatékndveld
program csak 0-20 Hz kozott, ill. a frekv.
alapjel eléréséig aktiv. A program nem ak-
tivalodik ha a frekvencia 20 Hz al esik.

Lasd tovabba az IR COMPENSATION-t a
27. csoportban.
|FLYING + TQB |
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A Flying Start és a Torq. Boost egyszerre
aktivak.

2 Torque Boost Cur (forszirozott
nyomaték drama)

A nyomaték noveld program dramkorlatjat itt
allithatjuk be. Amennyire lehetséges, tartsuk
az értékét minél alacsonyabb szinten.

3 Stop Function (stop funkcio)
| COAST

A frekvenciavaltd nem taplalja a motort és az
szabad kifutassal leall.
|RAMP |

Lefutas a 21. csoport beallitas szerint.
| DC BRAKE |

A motor DC-fékezéssel all le,ugy hogy DC
fesziiltséget kapcsol az allorész tekercsekre .
Ezaltal a motor gyorsabban leéllithat6, ennél
gyorsabb ledllitas csak dinamikus

fékberendezéssel érheto el.
Megjegyzés! Ha a RUN
frekvenciavalto COAST-al 4ll le
fiiggetleniil a STOP FUNCTION

ENABLE bemenet nem aktiv, a
beallitastol.

4 Brake Chopper (fékcsopper)

Ha dinamikus fékberendezést hasznalunk,
novelhetd a fékezOnyomaték ennek a para-
méternek YES-re allitasaval.

Nyomatéktobblet kifejtésénél beallitott aram-




5 DC Holding (DC tartas)

Ha a paraméter értéke YES, a DC-rogzités
aktiv allapotban van. Ha az alapjel és a ki-
meneti frekvencia egy idében 1,5 Hz alé esik,
a frekvenciavaltd mar nem generalja a
forgdbmezot, hanem helyette DC fesziiltséget
kapcsol az 4llorész tekercseire. A DC
fesziiltség értéke a DC-HOLD paraméterrel
allithat6 be. Amikor az alapjel 1,5 Hz folé
emelkedik, a DC- tartds megszlnik ¢és
visszaall a normal tizemmod.

A DC-rozités nem aktiv ha a START jel nem
aktiv.

Megjegyzés! A DC fesziiltség a motor
melegedését eredményezi. Ezért olyan
esetekben ahol hosszi DC-rogzitési idokre
lehet szamitani, kiils6é hiitésii motorokat kell
hasznalni. Hosszu "DC- rogzitési" idok alatt
nem lehetséges a motortengelyt egy adott fix
pozicioban tartani, ha egy allandé
terhelényomaték van rajta.

6 DC-Hold Voltage (DC-tartas
fesziiltsége)
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Bedllitja a "DC-rogzités" fesziiltségét:
(0,01...0,1)*Un kozott.

7 DC-Brake Voltage (DC-fék fesziiltsége)

Ha a stop funkcié DC BRAKE-re van allitva,
akkor ez a paraméter adja meg a motorra
kiadott DC-fesziiltség mértékét. A gyari
beallitas egy szabvanyos motornak felel meg.
Ha a fékezés tul gyors, csokkentse, gyenge
fekezés esetén novelje a paraméter értékeét.

8 DC-Brake Time (DC-fék ideje)

Ha a stop funkciéo DC BRAKE-re van allitva,
akkor ez a paraméter adja a DC-fékezés
idejét. Ha a fékezés ideje rovid, a fekezési ido
letelte utan a motor szabad kifutassal all le.

A DC-tartas

-

f motor

REF

1.5Hz

9-9.abra. DC - tartas.



9.2.7 27. Csoport - Motorvezérlés(Motor Control)
Modositasuk csak a frekvenciavalto allo allapotaban engedélyezett kivéve az I-vel jelzetteket,
melyek modositasa miikodés kdzben is lehetséges.

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Switching Freq 1,0...12,0 kHz Modulator-frekvencia kivalasztasa

2 SAMI Max Out Volt 0,15...1,05*Un [V] Max. motor-fesziiltség kivalasztasa

3 Motor Power (I) Rated/<Rated/>Rated | Iy motor/Iyy SAMI hanyados a motor-vezérld

Automatic szamara

4 U/f Ratio Linear/Squared/ Fesziiltség-frekvencia gorbe a mezdgyengitési
pont alatt

5 Field Weak Point 30...180 Hz Frekvencia értéke melyen a kimeneti fesziiltség
eléri a 100%-ot

6 IR-Compensation No/Manual/Automatic | Nyomaték novelése alacsony fordulatszamon

7 IR-Comp Voltage 0,01...0,15*Un [V] |Fesziiltség értéke a kézi IR kompenzacid esetén

8 IR-Comp Range 0..FWP Hz Nullapont a kézi IR kompenzacional

9 Slip Compensation(I) Off/On Automatikus szlip csokkentés

10 Nominal Slip (I) 0,1...10% A motor névleges szlipje

11 O/U Volt Control(I) Off/On Tul-/Alacsony fesziiltség ellendrzése

1 Switching Freq (kapcsolasi frekvencia)

Ez a paraméter nem valtoztathat6 az

ACS 502 ... ACS 504 tipusoknal. Ezen
tipusok maximalis kapcsolasi frekvencigja
3 kHz.

2 SAMI Max Out Volt (maximalis
kimeneti fesziiltség

Ezzel a paraméterrel allithatd be a kimeneti
fesziiltség alapharmonikusadnak maximum
értéke.

3 Motor Power (motor teljesitmény)

A motorvezérld kartya (Motor Control Card)
megfeleld miikodését biztositandd célszerl
megadni a paraméter segitségével, hogy a
motor névleges drama a frekvenciavaltéé¢hoz
képest milyen viszonyban van: egyenlo
(RATED =+ 20%), kisebb (< RATED) vagy
nagyobb (> RATED).

4 U/f Ratio (U/f gorbe)

|LINEAR |

A motor fesziiltsége linearisan novekszik a
frekvenciaval az alland6 fluxus tartomany-
ban. Linedris U/f karakterisztikat altaldban
nyomatékszabalyozas esetén hasznalnak,

vagy abban az esetben ha a terhelényoma-
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ték/sebesség gorbe linearis (lasd a 9-10.
abrat).

| SQUARED |

A motor kapocsfesziiltsége kisebb mint a
LINEAR U/f gorbe esetén, igy a motor alul-
magnesezett, és ezaltal a motorveszteségek
csokkenthetok. A négyzetes (SQUARED) U/t
gorbét akkor hasznaljak ha a terheldnyomaték
a sebesség négyzetével aranyosan valtozik
mint pl. ventilator és centrifugal szivattyuk
esetén.

g A

Alland6 nyomaték Mezbgyeng. tart.

Uniax T ‘ \

.
. 50/Hz

Mezbgyengitési
pontok

—

f [Hz]

9-11. Mezbgyengitési pont.




U/U

[%] A Allando fluxust tartomany
1007

50 1

NégyzeteL
U/f gorbe \

-

9-10.abra. A fesziiltseg/frekvencia gorbe 0
Hz-t6l a mezogyengitési pontig tarto tarto-
manyban lehet: LINEAR, SQUARED vagy
AUTOMATIC-ra.

| AUTOMATIC |

A motorfesziiltséget a vezérld automatikusan
szabalyozza oly modon, hogy a motor
vesztes€gei €s zaja minimalis szinten ma-
radjanak. Ez megfeleld beallitas olyan haj-
tasok esetén ahol a terhelényomaték lassan
valtozik vagy olyankor ha a hajtas tobbnyire
a névleges nyomaték alatt tizemel.

Megjegyzés! Ha SQUARED vagy AUTO-
MATIC opciét valasztunk, akkor a 27.6 IR
COMPENSATION paraméter NO vagy
MANUAL-ra allithato.

5 Field Weak Point (mezdgyengitési

pont)

A Field Weak Point (mezdgyengitési pont)
az a frekvencia érték, ahol a motor kapocs-
fesziiltsége eléri a max. értékét (paraméter
27.2). E folott az érték folott a fesziiltség a
bedllitott Uy, értéken marad.

6 IR Compensation (IR kompenzacid

Ez a paraméter lehet6vé tesz nyomatéktobblet
kifejtését a 0,1 Hz és a beallitott
mezOgyengitési pont kdzotti tartomanyban.
Kiilonbozik a TORQ BOOST opciotol
(START FUNCTION) abban, hogy mindig
aktiv a mar emlitett tartoméanyban.

[NO |

Nem sziikséges a kompenzacio.

Mezégyeﬁgitési pont f [H?]
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IMANUAL |

A kompenzacidban hasznalt fesziiltség és

frekvencia tartomany a felhasznal6 altal

allithat6 be (7. és 8. paraméter 27-es csoport)
| AUTOMATIC |

Az IR kompenzacio fesziiltsége és frek-
vencia tartomanya automatikus szabalyozas
targya a motoraram fiiggvényében. Célszert
ezt valasztani ha a IR kompenzacié mértéke
valtozo, ilyenkor a kézi beallitas bonyolult
lenne.

Megjegyzés! Ha AUTOMATIC beallitast
valasztott, akkor a 27.4 U/f RATIO para-
méter értéke csak LINEAR lehet.
U MAX
(V]
380

240

50 60 95 f[Hz]

9-12.abra. A mezogyengitési pont és a SAMI
MAX OUT VOLT beallitasaval mas, nem
szabvanyos fesziiltségii, motorok is
haszndlhatok.

7 IR-Comp Voltage (IR kompenzacid
fesziiltsége)

Az IR kompenzacio fesziiltség értéke a
MANUAL IR COMPENSATION-ban. Tart-
sa ezt az értéket minél alacsonyabb szinten,
hogy a motor talmelegedését, ill. taldram
védelemre val6 kiesést elkertilje.

Kis motorok esetén nagyobb IxR kompen-
z4cio sziikséges mint a nagyobbaknal mert a
kisebb motoroknal nagyobb az allorész
ellenallasa. Ha a terheldnyomaték értéke
nagy, akkora IR kompenzaciét hasznaljon,
amely éppen elegendd a motor elinditasdhoz.



.

9-13.dbra. IR COMPENSATION alkalmazadsa
fesziiltségtobblet kiadasaval a motor-
kapcsokra.

a=IR-kompenzacio fesziiltsége
b=IR-kompenzdcio frekv. tartomanya
c=Mezogyengitési pont

d=SAMI max. kimeneti fesziiltsége

8 IR-Comp Range (IR kompenzacio

tartomanya)

Ez a paraméter definidlja azt a frekvenciat
melyen a kézi IR kompenzécié hatasat
vesziti. A kompenzacioban hasznalt fesziilt-
ség linedrisan csokken a frekvencia
novekedésével.

9 Slip Compensation (slipkompenzacio)

Egy rovidrezart forgorészii aszinkron mo-
tornal terhelés alatt fellép a slip. Ez kom-
penzalhat6 oly modon, hogy megnoveljiik a
kimeneti frekvenciat az aram névekedése
esetén. Ha ezt a paramétert ON-ra allitja a
slip értéke csokkenthetd az eredeti érték kb.
10%-kéra. Abban az esetben ha nagyon
pontos sebesség szabalyozasra van sziikség
javasolt a frekvenciavalto kiegészitése egy
tachométeres visszacsatold korrel. Bovebb
informacioért forduljon az ABB-hez.
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Fordulat
[rpmlil

Kompenzalt fordulat

Terhelés
9-14.abra. Slip kompenzacio hasznalata (PL.:
6 polusu motor).

10 Nominal Slip (névleges slip)

A slip kompenzacio pontos mitkodéséhez
meg kell adni a motor névleges szlipjének
értékét. Ertékét %-ban kell megadni, a név-
leges frekvencidhoz viszonyitva.

_ 100% - (n, —n,)
n

A

Sy

11 O/U Volt Control (tul-,
alacsonyfeszultség vezérlés)

Ez a paraméter lehetdvé teszi az alacsony- €s
tulfesziiltség szabalyozo6 program
ki/bekapcsolasat. Hasznos lehet pl. olyan
esetben amikor a halozati fesziiltség inga-
dozésa nagyobb mint 10%, és nem meg-
engedett, hogy a kimeneti frekvenciat a
halozati fesziiltség fiiggvényében szaba-
lyozzuk.

Megjegyzés!: Ha a paramétert ON-ra allitjuk,
a SAMI GS belso logikéja azt is megeldzi,
hogy a berendezés magas halozati
fesziiltségnél elinduljon.



9.3 30. F6csoport - Védelem (Protection)

9.3.1 31. Csoport - Ellenérzés (Supervision)

Ertékiik a frekvenciavalté mitkodése kdzben is valtoztathato

Paraméter

Tartomany/Egység

Leiras

1 Output Freql Func
2 Output Freql Lim
3 Output Freq2 Func
4 Output Freq2 Lim

5 Current Func

0..120 Hz

0..120 Hz

6 Current Lim

7 Refl Func No/Lowlimit/Highlimit
8 Refl Lim 0...120 Hz
9 Ref2 Func No/Lowlimit/Highlimit
10 Ref2 Lim 0...120 Hz

No/Lowlimit/Highlimit

No/Lowlimit/Highlimit

No/Lowlimit/Highlimit
0..2%Iy [A]

1. kimeneti frekvencia ellenérzése

1. kimeneti frekvencia ellendrzési hatara
2. kimeneti frekvencia ellenérzése

2. kimeneti frekvencia ellendrzési hatara
Motoraram ellenérzése

Motoraram korlat

1. alapjel ellendrzése

1. alapjel korlat

2. alapjel ellendrzése

2. alapjel korlat

* SAMI SUPERVISION *
2 ACTFREQ1 RI[®> I]

9-15.abra. Példa ellenorzo iizenet kijelzésére.

1 Output Freql Func (1. kimeneti
frekvencia figyelés)

2 Output Fregl Lim (1. kimeneti
frekvencia hatarérték)

3 QOutput Freq2 Func (2. kimeneti
frekvencia figyelés)

4 Qutput Freg2 Lim (2. kimeneti
frekvencia hatarérték)

A fenti paraméterek lehetdvé teszik a kime-
neti frekvencia értékének figyelését. A relé-
kimenetek (14.3-14.5 paraméterek) és a
kijelz6 felhasznalhatok annak jelzésére, hogy
a kimeneti frekvencia a beallitott értéket
meghaladta, vagy az ald ment.
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5 Current Func (dramfigyelés)

6 Current Lim (dram hatarértéke)

Motoraram ellenorzése. Mukodése az 1
OUTPUT FREQI FUNC-hoz hasonlé.

7 Refl Func (1. alapjel figyelés)

8 Refl Func (1. alapjel hatarérték)

9 Ref2 Func (2. alapjel figyelés)

10 Ref2 Func (2. alapjel hatarérték)

Frekvencia alapjel értékének ellendrzése.
Miikddése az 1 OUTPUT FREQ1 FUNC-hoz
hasonlé.




9.3.2 32. Csoport - Hibajelzések (Fault Function)
Ertékik a frekvenciavaltd mukodése kozben is valtoztathatd

Paraméter Tartomany/Egység Leiras
1 Serial Fault Func Stop/Const Freq Miikddés soros kommunikécio hiba esetén
2 AL2V/4mA Func No/Warning/Fault Mikodés ALL2V/4mA esetén
3 Mot Temp FIt Func No/Warning/Fault Miikédés motor tilmelegedés esetén
4 Motor Therm Time 300...10000s A 63%-0s hdemelkedés ideje
5 Motor Load Curve 50...150% Motoraram max. értéke
6 External Fan No/Yes Kiilsd hiitésli motor esetén
7 Stall Func No/Warning/Fault Miikédés motor beragadas esetén
8 Stall Current 0..1,5*I\ [A] Aramkorlat a beragadas-védelmi logika szamara
9 Stall Time/Freq 10s/15Hz vagy Id6/frekvencia korlat a beragadas-védelem logika
20s/25Hz vagy szamara
30s/35Hz
10 Underload Func No/Warning/Fault Miikodés terhelés kiesése esetén
11 Underload Time 0...600s A terhelés kiesés logika iddallandoja
12 Underload Curve 1.5 A terhelés kiesés logika nyomaték korlatja

1 Serial Fault Func (soros komm. hiba)

Ez a paraméter lehetdvé teszi a kivant tizem-
mod kivalasztasat, soros kommunikacios hiba
bekovetkezése esetén, a vezérlo-illeszto és a

motorvezerld kartyak kozott.

|STOP

A frekvenciavalto leall, a leallas a 26.3 STOP
FUNCTION paraméter szerint torténik.

| CONST FREQ

A frekvenciavalto raall egy elore beallitott
frekvenciara amit a 24.7 paraméterrel lehet

kivalasztani.

Megjegyzés! Ha a kivalasztott vezérlohely
KEYPAD, soros kommunikacios hiba esetén

a frekvenciavalté mindig leall.

2 Al <2V/4mA Func (alapjel szakadas)

Ez a paraméter lehetdve teszi egy elére
definilt izemmod lizembe 1épését abban az
esetben ha az 1. vagy 2. analdg bemeneten az
alapjel 2V/4mA al4 esik, amikor a beallitott
min. érték 2V/4mA ("¢16 nulla").

INO

Nincs kivéalasztva.

| WARNING

A kijelzon figyelmeztetd iizenet jelenik meg.
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| FAULT |

A kijelzoOn hiba lizenet jelenik meg és a hajtas
leéll a 26.3 STOP FUNCTION paraméter
szerint.




Motor
terhelés

Homérséklet
novekedés

100 % 1
63 %

MOTOR HOMERSELETI IDOALLANDO !

9-16.dabra. Motor termikus ideje.

A

0 |
[%] ! 150 %
150 + ;
- / 100 %
| 50 %
> 7/;
i -

9-17.abra. Motor terhelhetoségi gorbéje
(EXTERNAL FAN = NO). I,=motor névleges
aram (Inicializacios adat).

A

%l i 150 %
150 | ‘
100 / 100 %
/:
50 / 50 %
| -

9-18.dabra. Motor terhelhetoségi gorbéje
(EXTERNAL FAN = YES). I,=motor
névleges daram (Inicializacios adat).
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3 Mot Temp Flt Func (motor
tulmelegedés)

Ez a paraméter hatdrozza meg a termikus
motorvédelem programjanak miikodési
modjat.
[NO |
Nincs kivalasztva.
| WARNING |

A kijelzén egy figyelmezteto iizenet jelenik
meg ha a motor hdmérséklete elérte a figyel-
meztetési szintet (a névleges értek 95%-a).

| FAULT |

Figyelmezteto ilizenet a figyelmeztetési szint
elérésekor, majd hiba lizenet ¢s ledllas ha a
motor hdmérséklete eléri a 100%-ot.

4 Motor Therm Time (motor hémérsékleti

1id6allando)

MOTOR THERM TIME az az iddinterval-
lum, amely alatt a motor hdmérséklete eléri a
végso érték 63%-at. Mint altaldnosan el-
fogadott szabaly a MOTOR THERM
TIME=120%*1t6, ahol t6 [s] a motorgyart6 altal
szolgaltatott adat. A frekvenciavalto au-
tomatikusan kivalasztja ezt az értéket alap-
beallitasként, a motor teljesitménye €s a
polusszam fiiggvényében; 9-1.tablazat,
kovetkezd oldal.

5 Motor Load Curve (motor terhelési

gorbe)

6 External Fan (kiils6 ventilator)

A frekvenciavaltora kapcsolt motor meg-
védhetd a tilmelegedéstdl a termikus
motorvédelem segitségével. A frekvencia-
valto kiszdmitja a motor hdemelkedését az
alabbi kozelitésekkel:

a kornyezeti homérseéklet. értéke 40°C
inditaskor a motor kdrnyezeti hdmérsék-
leten van.

kikapcsolt allapotban a motor kihtilési
ideje 4-szerese a miikodo motor kihtilési
idejének.

A motor melegedése egy felvett terhelési
gorbe szerint szamitodik.



9-1. tablazat. Motor homérsékleti idok alap-
beallitasai a motor teljesitménye és a polus-
szam alapjan. Ez utobbi két értéket para-
méterkent kell megadni a inicializacios
adatok csoportjaban. A tablazatban szereplo
értékek tipikus értékek A polusszam
alapbeallitasa 4.

Po6lusszam
2 4 6
Py t t t
(kW] [s] [s] [s]
37 1860 2460 3180
45 2040 2640 3420
55 2220 2820 3660
75 2400 3120 3960
90 2640 3300 4320
110 2820 3600 4680
132 3120 3960 5100
160 3420 4320 5700
200 3780 4740 6420
250 3780 4740 6420
315 3780 4740 6420
Y
Beragadas
tartomany

Beragadasi aram

T
Beragadasi frekvencia

9-19.dbra. Beragadas védelem.
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A gorbét a MOTOR LOAD CURVE és
EXTERNAL FAN paraméterek definialjak.
Ha a MOTOR LOAD CURVE bedllitasa
100%, a motor termikus védelme a motor
névleges arammal val6 terhelését enge-
délyezi. A terhelési gorbe szintjét célszerii
korrigalni ha pl. a kornyezeti hdmérséklet
kiilonbozik a névlegestol.

A motor hdmérséklete a névlegesnél nagyobb
lesz ha a motor a terhelési gorbe felett izemel
¢s alacsonyabb ha alatta. A melegedés ill.
kihtilés aranyat a MOTOR THERM TIME
szabja meg.

Mivel a szamitdsokhoz egy egyszerli modellt
hasznalnak, ez a tipusii hovédelem nem
kivanatos kieséseket okozhat ha a motor
allanddan alacsony frekvencidkon miikodik.
Ha a felhasznalas megkoveteli a 25 Hz-nél
alacsonyabb frekvenciakon valo miikodést,
célszerl kiils6 hiités alkalmazasa.

Kiils6 hiités hasznalata esetén allitsa be az
EXTERNAL FAN paramétert YES-re. Ebben
az esetben a terhelhetdségi gorbe 0 Hz-en
70%-hoz van rogzitve.

2 Megjegyzés! A motor hévédelem

nem védi meg a motort ha ennek

hiitési hatasfoka por és
szennyezO0dés miatt csokken.

7 Stall Func (beragadés védelem)

Ez a paraméter szabja meg a beragadas
védelem miikddési modjat (NO/WARNING/
FAULT). A védelem aktiv ha:

1. amotoraram meghaladja a 32.8 STALL
CURRENT paraméter altal beallitott
szintet.

2. akimeneti frekvencia a 32.9 STALL
TIME/FREQ paraméter altal beallitott
értéket €s

3. ez a feltétel a 32.9 paraméter beallitott
1dénél tovabb tartott.



lacsonyterhelési

%//WW///

AN

5 Hz

9-20.abra. Terheles kiesés vedelem.

Ty
[%] &
100 -
80 -
] 3
60 -
] 2 ,
40 @ =5
N /S _—
20 - - i /<@
0 [ [ [ [ [ [ [ [ [ [ [
0 20 40 60 80 100 120
f [Hz]

9-21.abra. A 32.12 UNDERLAD CURVE
paraméter rendelkezésre allo 5 gorbéje.

BEFAN

-
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10 Underload Func (alacsony terhelés)

Néha a motor terhelésének lecsdkkenése
technologiai problémat jelez. Ez észlelhetd a
terhelés kiesés védelem segitségével. A
védelem aktiv ha:

1. amotor nyomatéka 32.12 UNDERLOAD
CURVE paraméternél kivalasztott gérbe
ala esik.

2. afenti allapota 32.11 UNDERLOAD
TIME paraméterrel beéllitott idonél
tovabb tartott €s

3. akimeneti frekvencia nagyobb mint 5 Hz.

A védelem megfeleld miikodése feltételezi
azt, hogy a motor névleges teljesitményii.

Valasszon NO/WARNING/FAULT leheto-
ségekbél (NEM/FIGYELMEZTETES/HIBA)
aszerint hogy milyen mukodést kivan meg-
valositani terhelés kiesés esetén.

Az UNDERLOAD CURVE kivalasztasa
érdekében lasd a 9-20. abrat.



9.3.3 33. Csoport - Automatikus nyugtazas (Automatic Reset)
Ertékiik a frekvenciavaltdé miikodése kozben is valtoztathatod

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Number of Trials 0..5 Probalkozasok szama az automatikus
hibanyugtazé logika szamara

2 Trial Time 1...180s Id6 hatarérték az automatikus hibanyugtazé
logika szdmara

3 Overvoltage No/Yes Jovahagyja az automatikus hibanyugtazast

4 Undervoltage No/Yes Jovahagyja az automatikus hibanyugtazast

5 Overcurrent No/Yes Jovahagyja az automatikus hibanyugtazast

6 Al signal <2V/4mA No/Yes Jovahagyja az automatikus hibanyugtazast

1 Number of Trials (prébalkozasok
szama

2 Trial Time (prébalkozasi 1d6)

A hibak maximalis szama adott id6 alatt az
automatikus hibanyugtazé rendszernek a 33.1
¢s 33.2 paraméterek segitségével adhaté meg.

Ha a hiba tobbszor fordul eld, vagy a
hosszabb ideig all fenn mint a beallitott id6, a

hajtas leall.

Az automatikus hibanyugtdz6 program a 33.3
- 33.6 altal jelolt hibakat torli.

3 Overvoltage (tulfesziiltség)

4 Undervoltage (alacsony fesziiltség)

Ha YES-t valaszt, a frekvenciavalt6 ujraindul
amikor a DC-kor fesziiltsége visszadll a
normadl értékére. Ha a 33.1 NUMBER OF
TRIALS paraméter O-ra van allitva (és ez a
paraméter YES-re), az alacsonyfesziiltség
hiba mindig, folyamatosan nyugtézasra keriil,
¢s a hiba nem irddik be a hibanaploba. Ebben
az esetben a hiba latszolag nem detektalodik.

5 Overcurrent (tilaram)

Ha YES-t valaszt, a frekvenciavalto auto-
matikusan nyugtazza a hibat és Gjraindul.

6 Al jel <2V/4mA (alapjel szakadas)

Ha YES-t valaszt, a frekvenciavalt6 ujraindul
amennyiben az analog jel értéke visszanyeri
normal értékét ( = 2V/4mA).

9.3.4 34. Csoport - Informacidk (Information)

Ezen értékeket a felhasznaldo nem modosithatja

Paraméter Tartomany/Egység Leiras

1 Cri Prog Version CRIxxy Control Interface kartya programjanak verzioja
2 MC Prog Version MCRxxy Motor Control kéartya programjanak verzioja

3 Test Date DD.MM.YY Tesztelés idépontja (nap/hdnap/év)

1 Cri Prog Version, 2 MC Prog Version

(program verziok)

xX - a verzidnak megfeleld sorszam, y az atdolgozas betiijele.

3 Test Date (tesztelés datuma)

A vezérl6-illeszto kartya cseréje uj datumot eredményez ebben a paraméterben. A gyartasi
idépont megtalalhato6 a frekvenciavalto adattablajan.
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Szerviz és karbantartas

10 Hibakeresés és hibaelharitas

10.1 Hibajelzések

A frekvenciavalto allando jelleggel figyeli
sajat miikodését az eléfordulhatd hibak ész-
lelése érdekében. Ha bekovetkezik egy hiba
az megjelenik a kijelzon, széveges modban,
¢s a berendezés megvarja a kezeld
beavatkozasat miel6tt a miikodését folytatna.

A frekvenciavalto kiirja a figyelmeztetd
tizeneteket is, melyek nem megfeleld mii-
kodésre utalnak de nem allitjak le a hajtast.
Ha egy hiba akkor kovetkezik be amikor a
kijelzén éppen egy figyelmezteto lizenet
lathatd, a hibaiizenet feliilirja ezt. A hiba és
figyelmeztet lizenetek a kdvetkezd oldalon
lathatok.

10.2 Hibatorlés (nyugtazas)

A hiba tobbféle képen is tordlheto, a digitalis
vezérld START/STOP gombja segitségével,
digitalis bemeneten keresztiil (11.9
paraméter), soros kommunikécios porton
(RS 485) keresztiil vagy, sziikség esetén, a
tapfesziiltség kikapcsolasaval. Ha a hibat
kikiiszoboltiik, a frekvenciavalto folytatja
miikodését. Ha a hibat nem sziintettiik meg, a
frekvenciavalto Ujrainditas esetén, megint
leold. Az automatikus hibanyugtazas
lehetdségét lasd a 33. csoportba.

Megjegyzés! A hiba nyugtazasa Ujrainditja a
hajtast amennyiben a START parancs aktiv.

Ha a hiba tovabbra is fennall, ez ismételt
leoldashoz vezet, ami 0j hibajelzést ered-
ményez. Ugyanakkor annak érdekében, hogy
lehetséges legyen néhany paraméter
ellendrzése vagy modositasa, a hiba
nyugtazasa utan 1 perc all rendelkezésre
mialatt az 0 hibak nem jelennek meg a ki-
jelzoén, és amig 0j inditd parancs nem érvé-
nyes. Ezen késleltetés idején a hibajelzo
relékimenete az aktudlis hibadllapotot kdveti,
ugyan ugy mint a hibanaplo6 bejegyzései. Ha
az automatikus hibanyugtazas funkcio ki van
valasztva, ezek a hibak is nyugtazasra
keriilnek

Bizonyos hibak esetén sziikséges a tapfe-
sziiltség ki-/bekapcsolasa ahhoz hogy a hibat
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toroljiik. A helyes hibanyugtazast a 10.4
fejezet tartalmazza.

10.3 Hibanaplé

Ha a berendezés hibat észlel ezt automati-
kusan tarolja a memoridban. A memoria
mindig az utols6 harom hibat vagy figyel-
meztetd lizenetet rogziti a 20 LAST-RECD
FAULT, 21 SECOND-RECD FAULT, 22
FIRST-RECD FAULT alatt.

A hibak kiolvashatok és hasznosak lehetnek a
tovabbiakban az okok felderitésében. PI. ha
az utobbi 3 hiba koziil 2 talfesziiltség, akkor a
lefutasi 1d6t célszerli megndvelni.

A hibanapl6 kiolvasasa nem okozza a naplo
tartalmanak torlését. A legrégibb nyugtazott
hiba/figyelmeztetd lizenet automatikusan
feliilirodik egy ijabb hiba/figyelmezetd jel
bekovetkezése esetén.

A hibanaplo torlése elvégezhetd ugy, hogy 0-
at irunk a napl6 paramétereibe. Valassza ki a
20 LAST RECD FAULT-ot véltson beallitasi

modra. Nyomja meg a [ 1\ ] vagy [ ‘l’ ]
gombot, ezaltal a paraméter értéke O-ra valt.
Térjen vissza a miikddési paraméterékhez a

gomb megnyomadsaval. [smételje meg

az eljarast a 21. és 22. paraméterekre is.

Megjegyzés! A hibanaplo torlése nem
lehetséges, ha a hiba valdjdban nem sziint
meg (a 10.2 fejezetben emlitett egy perc
késleltetés alatt).

Megjegyzés! Amikor egy alkalmazdi makréd
keriil kivalasztasra (Inicializacios
paraméterek B APPLICATION), a hibanapld
szintén torlodik.

Megjegyzés! Az alacsony fesziiltség hiba is
beirddik a hibanapldba ha ennek a hibanak az
automatikus nyugtazasa nincs kivalasztva. Ha
a nyugtazas ki van valasztva, a naplé nem
rogziti a hiba eléfordulasat. A feliigyeleti
szintek tallépését a hibanapld nem rogziti.
Ezek a kijelz6n maradnak mindaddig amig a



kezeld a gomb megnyomasaval vagy

kiilsé jellel nyugtazza dket. A kiilsé nyugtdzo
jelet a 11.9-es paraméter segitségével lehet
kivalasztani.

*% SAMI WARNING * *
7 AI<2V/4mA RI[D> 1]

* %% SAMIFAULT * * *
8 OVER CURR RI[® T]

10-1.abra. Példak figyelmezteto és hiba
lizenetek kijelzésérol.

Megjegyzés: A SAMI GS gyari tesztvizs-
gélataiban szerepel a hibara torténd leoldasok
vizsgalata. A hibanaplot ugyanakkor torlik a
szallitas eldtt, ami azt jelenti, hogy minden
bejegyzés a naploban a szallitds utan tortént.
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10.4 Hibakeresés a kijelz6 segitségével

Az alabbi tablazat mutatja a kijelz6n 1athaté hibaiizeneteket (angol nyelven), a hiba val6szinii
okat és a hibaelharitas lehetséges modjat. A nyugtazas mddjat a hiba {izenet alatt 1athato jel

mutatja:

= 1 nyugtazo jel, = tapfesziiltség kikapcsolasaval.

Ha a hiba a nyugtazas ellenére is megmarad, hivja az ABB Szervizt.

A legtobb esetben a hibas miikddés nincs kapcsolatban a SAMI GS hardverhibgjaval, hanem
valamilyen varatlan kdrnyezeti vagy terhelési problémaval.

A hibakeresés elve az, hogy megallapitsuk és elkiilonitsiik a hiba okét, majd eltavolitsuk azt.

Ha a hibat a SAMI GS bels6 hardverhibdja okozza, a hibakeresés részletességének 6sszhangban
kell lennie a gyors helyszini javitas igényével.

Figyelmezteto Lehetséges ok Hibaelharitas
iizenet
1 SAMI temp A SAMI GS hiitdjének hémérséklete  — Ellendrizziik a kdrnyezeti ho-

meghaladta a 65°C-ot. Nem megfelel
a hiités por vagy rossz szerelés miatt;

talterhelés vagy alkatrészhiba
(ventilator, biztosito, teljesitmény
félvezetd). Ha a figyelmezteto jelzés
inditaskor jon, elképzelhetd, hogy a
foaramkori illesztd kartyan az X307
sorkapocs aramkore szakadt.

A 32.7 STALL FUNC par.
WARNING-ra van beallitva.

A 32.3 MOT TEMP FLT par.
WARNING-ra van beallitva.

A 32.10 UNDERLOAD FUNC par.
WARNING-ra van beallitva.

A 32.2 AI<2V/4mA FUNC par.
WARNING-ra van beallitva.
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mérsékletet (>40 °C)

— Ellendrizziik a telepitést
(Iégaramlés)

— Ellendrizziik a hiitébordat, ta-
volitsuk el a port, piszkot

— Ellendrizziik nincs-¢ alkatrész
meghibasodas

— Ellendrizziik X307-t

— Ellendrizziik a biztositokat
SNAT 790x INP-en

— Ellendrizziik T61 primer és sze-
kunder bekotését

— Ellendrizziik, hogy a frekven-
ciavaltd nem volt-e tartdosan
talterhelve.

— Ha a hiba tovabbra is fennall,
vegylik fel a kapcsolatot a SAMI
szervizzel.

Lasd a 3 Mot stall hibat.
Lasd a 4 Mot temp hibat.
Lasd a 7 Under Id hibat.

Lasd a 11 AI< 2V/4mA hibat.



Figyelmezteto
iizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

8 EEPROM wr

Hibaiizenet

A paramétereck EEPROM-ba val6
tarolasa sikertelen volt.

Lehetséges ok

Probalja Gjra a tarolast.

Ha ujra megjelenik a figyel-
meztetd lizenet, probalja meg a
gyari beallitasok visszaallitasat.
Ha a hiba iizenet tovabbra sem
torolhetd hivja az ABB Szervizt.

Hibaelharitas

1 Start/Stop

2 SAMI temp

3 Mot stall

A start/stop referencia a vezérl6-

illeszt6 kartyan kiilonbozik a motor-
vezérld kartya start/stop statuszatol.

SAMI GS hiitéjének hdmérséklete

meghaladja a 85 °C-t vagy alacsonyabb
-10 °C-nal. A hiités nem megfelel a
por vagy rossz telepités, talterhelés

vagy alkatrészhiba (biztosito,
ventilator, teljesitmény-félvezeto)
miatt. Ha a kijelz6 18 °C-ot mutat,
amikor a kiilsé hdmérséklet

(hiitéborda) nyilvanval6an melegebb,

az S1 termosztat lebontott

(egyeniranyit6 tulmelegedés miatt). Ha

a hibajelzés inditaskor jon, elkép-
zelhetd, hogy a fédramkari illesztd

kartyan az X307 sorkapocs aramkore

szakadt.

A SAMI GS sajat szamitasai alapjan
ugy érzékeli hogy a motor beragadt.

Lasd a STALL TIME/FREQ

paramétereket. A motor nem forog a
nagy terhelényomaték miatt, vagy alul
van méretezve az adott alkalmazéshoz.
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Ellendrizze a két kartya kozotti
csatlakozast.

Ha a hiba marad, hivja a SAMI
Szervizt.

Ellendrizziik a kornyezeti ho-
mérsékletet (>40 °C)
Ellenérizziik a hiitobordat, ta-
volitsuk el a port, piszkot
Ellendrizziik, hogy a frekven-
ciavaltd nem volt-e tartdsan tal-
terhelve.

Ellenodrizziik, a ventilatort és a
légaramlast

Ellendrizziik X307-t
Ellendrizziik a biztositokat
SNAT 790x INP-en

Ha a homérséklet kijelzés ne-
gativ, ellendrizzik a halozati
biztositot.

Ellendrizziik T61 primer €s
szekunder bekdtését

Ha a hiba tovabbra is fennall,
vegyiik fel a kapcsolatot a SAMI
szervizzel.

Sziintesse meg a nyomatékot
megndveld mechanikai prob-
1émat.

Ha a motor forog és nem [ép fel
talmelegedés, novelje a be-
ragadas védelem szint beallitd
paramétereit.

Ellendrizze a méretezést, ha
sziikséges hasznaljon nagyobb
frekvenciavaltot és motort.



Hibaiizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

4 Mot temp

7 Under Id

8 Overcurrl

A SAMI GS megallapitotta, hogy nagy
valoszinliséggel a motor tulmelegedett.
Mivel a motor hdmérséklet
emelkedését a felvett arambol szamitja
¢s nem méri, megtorténhet, hogy a
motor hdmérséklete megfeleld.

A motor terhelése a 32.11 és 32.12
paraméterek altal beallitott a feliigyeleti
szint ala esett.

A motoraram pillanatért¢ke meghaladta
a 375%*I\-t. Ezt rovidzarlat vagy
foldzarlat okozhatja motorban, motor
kabelekben vagy a frekvenciavalton
beliil. Tulsagosan rovid felfutasi ido is
okozhat tilaramvédelmi leoldast.
Hirtelen terheldnyomaték valtozas is
okozhatja ezt a leoldast. A tilsagosan
alacsony mezdgyengitési pont vagy
talsagosan magas IR kompenzacio is
okozhatja a talaramvédelmi leoldast.
Talméretezett motor is lehet a leoldas
oka.
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Ellendrizze a motor hdmérsék-
letét, ha az a specifikal hatar
alatt van, novelje a MOTOR
LOAD CURVE és/vagy
MOTOR THERM TIME
paraméter értékét, majd inditsa
ujra a SAMI GS-t.

Ha a motor hdmérseklete
nagyobb a megengedetnél,
novelje a hiités hatasfokat vagy
méretezze Gjra a motort.

Tavolitsa el a terhelés kiesést
(csokkenést) okoz6 mechanikai
hibat.

Ellendrizze a motor terhelését,
¢s ha szilikséges novelje az
UNDERLOAD TIME vagy az
UNDER LOAD CURVE
paramétereket.

Ellendrizziik a terhel6 nyoma-
tékot és felfutési idot.
Bizonyosodjunk meg, hogy
nincs rovidzarlat v. foldzarlat a
motor aramkorében.
Ellendrizziik, hogy csak a motor
van a frekvenciavaltora kap-
csolva (pl. kondenzétor)



Hibaiizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

9 Overvolt

10 Undervl

11 AI<2V/4mA

16 Pow Rang

19 In comms

20 Cont int

A DC-kor fesziiltsége meghaladja a
130%*Uy-t. A tulfesziiltség leggya-
koribb oka a halozati tulfesziiltség
(statikus v. tranziens). Tulfesziiltséget
okozhat még altaladban a motor
generator iizeme abban az esetben ha a
terhelés tehetetlenségi nyomatéka nagy,
¢s a lefutasi 1d6 talsagosan alacsony.

A DC-kor fesziiltségének értéke a
65%%*Un ald esett. Legtobbszor a hibat
a tapfesziiltség kiesése, letorése vagy
fazis kiesés okozza.

Az analdg bemenet jelének értéke
kisebb mint 2V/4mA, mig annak
beallitott minimalis értéke 2V/4mA.

A teljesitmény tartomany progra-
mozasa nem megfelelé motorvezérld
vagy vezérlo-illesztd kartya cseréje
utan.

Hiba a soros kommunikacids vonalon,
a vezerlo illesztd és/vagy a
motorvezérld kartyak kozott.

Hiba a vezérldillesztd kartya alkat-
részeiben.
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Ellendrizze a haloézati fesziilt-
séget van-e statikus vagy tran-
ziens tulfesziiltség (pl. van-e
energia termeld berendezés v.
nagy teljesitménytényezd
kompenzal6 kondenzator) a
halézaton.

Hasznaljon hosszabb lefutasi
1d6t vagy,

Hasznaljon COAST leallést ha
ez megfelel az alkalmazésnak.
Ha rovid lefutési idére van
szlikség, hasznaljon dinamikus
fekberendezést.

Ellendrizze a tapfesziiltséget.
Ha a tapfesz. megfeleld, akkor
belsé meghibasodas tortént.
Hivja a SAMI Szervizt.

Az alapjel-forras meghibasodott
vagy kontakthiba van a
vezetéken. Ellendrizze az alap-
jelet szolgaltatd aramkort.

Ellendrizze az illesztd kartyat a
foaramkori csatold kartyan.
Ellendrizze, hogy az
inicializaciés paraméterek az uj
vezérld illesztd kartyanak
megfelelden vannak beéllitva.
Szakaszolja ki a berendezést
varjon kb. 1 percig, majd
kapcsolja vissza. Ha a hiba
tovabbra is jelen van, hivja az
ABB Szervizt.

Ellendrizze a két kartya kozotti
kabelezést.

Ha a hiba nem tavolithato el
hivja a SAMI Szervizt.

Szakaszolja ki a berendezést
varjon kb. 1 percig, majd
kapcsolja vissza a tapfesziilt-
séget. Ha a hiba nem torolhetd,
hivja a SAMI Szervizt. Jegyezze
fel a hibatizeneteket.



Hibaiizenet

Lehetséges ok

Hibaelharitas

21 Mot cont

22 Par rest

23 Underv?2

24 Earth fault

Hiba a motorvezérld kartya alkatré-
szeiben vagy a konverter modulban
van.
Az X a hibaiizenetben az aldbbiakat
jelenti:
1= U2 fazisaram mérési probléma
2= V2 fazisaram mérési probléma
3= DC fesziiltség mérési probléma
4= soros kommunikécios probléma
5= tapegység hiba (SNAT 7780).
6= tul magas a hullamossaga DC
fesziiltségnek, feltehetdleg halozati
biztosito hiba v. fazis aszimmet-
ria/kimaradés okozza.

Paraméter visszaallitas hibaja. A
paraméter ellenérz6 dsszege nem
egyezik.

A DC-kor fesziiltsége nem novekszik
80%*Uy folé (1.35*Uy) a fesziiltség
ala valo helyezést kovetod 5 s alatt, vagy
a DC kori fesziiltség 80%*Uy
minimum 3 percig, mialatt a START
parancs érvényben van.

Foldzarlati &ram inditaskor nagyobb
mint a névleges aram Iy 5 %-a
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- Ellendrizze a kijelzett hiba kod-
jat.

— Bizonyosodjon meg arrol, hogy
a terhelés nem vibral.

— Ha a hiba tovabbra is fennall,
ellendrizze a bemeneti védelmi
kartyat és/v. az egyeniranyitd
modult.

— Az 1...5 hibaknal szakaszolja ki
a berendezést, varjon egy percet,
majd kapcsolja vissza a
fesziiltséget. Ha a hiba tovabbra
is fennall, vegye fel a
kapcsolatot a SAMI szervizzel.
Jegyezze fel a hibakddot, kés6bb
megkérdezhetik.

— Nyugtazza a hibanaplot (A ki-
jelzd nyugtazodik engedve a
paraméterek Iéptetését, de a hiba
nem torlodik).

— Ellendrizze a paraméterek be-
allitasat vagy allitsa vissza a
gyari beallitast.

- Szakaszolja ki a berendezést
varjon kb. 1 percig, majd kap-
csolja vissza a tapfesziiltséget és
ellendrizze, hogy a hiba
megszint.

— Ellenorizze a halozati fesziilt-
séget

— Ha rendben van, belso hiba
tortént. Vegye fel a kapcsolatot a
SAMI szervizzel.

— Kapcsolja ki a hélozati fesziilt-
séget, varjon legalabb 5 percig.
Bizonyosodjon meg arrol
méréssel, hogy az egyen-
fesziiltség értéke nulla. Kdsse le
a motorkabelt és ellendrizze a
motor szigetelését. Ha nincs
foldzarlat vagy rovidzarlat a
fazisok kozott, vegye fel a
kapcsolatot a legkozelebbi
SAMI szervizzel.



10.5 Egyéb uzemzavaros helyzetek
Eléfordulhatnak egyéb iizemzavaros hely-
zetek, amikor a kijelzé nem segit a hiba
feltarasaban.

Az egyik eset az lehet, amikor fesziiltség
rakapcsolaskor gy tlinik, mintha semmi sem
torténne. A 10-1 blokkdiagram segitséget

nyujt.

Haa27.11 O/U VOLT CONTROL
paraméter YES-re van allitva, a SAMI GS
bels6 logika megakadalyozza a motor in-
ditasat ha a DC fesziiltség értéke a névleges
érték (D SUPPLY VOLTAGE inicializacids
paraméter) 117% {olott van (ez a hatar
1.17*1.35*SUPPLY VOLTAGE). Ha nem
vagyunk biztosak, ellendrizziik ezeket a
paramétereket, és a DC fesziiltséget.

|A kijelz6 nem éled fol bekapesolaskor |

N

Igen A halozati feszliltség renben van? Nem
(U1-v1, U1-W1, V1-W1)
Igen Az egyenfesziiltség renben van? Nem Halézati hiba
| Kb. 1.4-szerese a vonali feszlltségenek []
Nem i Szakaszoljunk ki és ellendrizziik Szakaszoljunk ki, ellendrizziik |Nem jo | Cseréljiik a rossz
) a biztositokat a fdaramkori csatold kartyan a haldzati biztositdkat. biztositot
SNAT 7261
o Rendben
. 'Cserglj_uk a Rendben
Fdaramkori csatold
kartyat - - R e "~
Ellendrizziik a szalagkabelt a Ellendrizzik az R14 tolto ellenallast,
Nem j6 SNAT 7261 INT és vezérld egység kozott diédat és a csatlakozo vezetékeket.
Javitsuk ki Rendben
a kabelezést
Mérjik meg a +24V és +8V-ota szalagkabel
X401 csatlakozéjan (Id. az abrat)

Rendben

Cseréljuk a vezérld egységet

Nem jé

+24 V

Cseréljik a fdaramkori csatolo kartyat

x
N
o
a

8V

O~ Ou QW O—
0 O OF ON

GND

o
[}

p

10-1 folyamatabra. Tennivalok, ha a kijelzé nem jelez semmit bekapcsolds utan.
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10.5.1 LED-es kijelzés a féaramkori csatold kartyan

Ha eltavolitja a konverter modul eliilsé bur- alacsony. Ezt a hibat a kijelzé nem jelzi, és
kolatat, lathatova valik a féaramkori csatold nem is nyugtazhatd (a hiba a féaramkori
kartya. Egy hétszegmenses LED kijelz6 van a csatolo kartyan van). A zold LED a kartya
kartya als6 részén. Normal esetben a +15 V felso felén azt jelzi, hogy a tapegység jol

¢s +24 V LED-ek vilagitanak. (Id. 10-2 abra). miikddik. Ha kikapcsoljuk a halézati

fesziiltséget, a piros LED a zdld folott

Ha a +24 V vagy a +15 V-os LED sotét, a kigyullad egy idore, €s jelzi, hogy az
hozzajuk tartozo6 segéd tapfesziiltség értéke egyenfesziiltségii kor kistil.

VL

WL

Foaramkori csatolo
kartya

' Kisltés

® Tapfesziltség

VH

VH ]

UH |+E/| WH |

uL I_ILNL

_I:I VL +24V |:|, WH

Kapu meghajto
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10.6 Szerviz

A SAMI GS gyartasi szamok dekodolasa

A SAMI GS kiilonboz0 alkatrészein adattablak talalhatok. A tipuson és megrendelési szamon
(Code) kiviil a gyari szam is olvashatd. Amikor a berendezést szervizeljiik, sziikségess¢ valhat az
informaci6 "dekddolésa".

SAMI (konverter egység, vezérlo egység) gyari szama:

Példa: SER NO: 2110003

2 1992
11 11. hét
0003 azon a héten a harmadiknak tesztelt berendezés

Vezérlo illeszt6 kartya gyari szama:

Példa: NO: 7600ABC2110093
7600 SNAT 7600

A Komponens (kapcsolasi rajz) verzid
B Nyomtatott aramkor verzid

C Szoftver verzio

2 1992

11 11. hét

0093 Azon a héten a 93-nak tesztelt SNAT 7600
Mas kartyak adattablaja:

Példa: TYPE: SNAT 7261 ABC SER NO: 2110006

SNAT 7261 SNAT 7261 INT

A Alkatrész jegyzék verzio

B Nyomtatott aramkor verzid
C Kapcsolasi rajz verzio

2 1992

11 11. hét

0093 Azon a héten a 6-nak tesztelt SNAT 7261 INT
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10.7 Tartalék alkatrész jegyzék

Vezérlo illeszté kartya

Kartya

SNAT 7600 CRI

Opcionalis vezérlo kartyak

Kartya

SNAT 752x IOE

SNAT 7670 EFS

SNAT 7610 BAC

SNAT 7690 RS232/20mA

Rendelési szam
61027319

Rendelési szam
61044396
61033637
58420069
61042105

Az egyéb tartalékalkatrészek megrendelési szamait az aldbbi tablazatok tartalmazzak. Egy kiilon

tablazat tartalmazza a fékcsoppereket, biztositokat, opcionalis egységeket, valamint a konverter

modulokat.

Megjegyzés: A tartalékalkatrésszel egyiitt dokumentécio és kellékek keriilnek leszallitasra a
helyes szerelés érdekében. Bizonyos alkatrészek kit formdjaban érkeznek.

A sorban a rendelési szamot kovetd szamok a beépitett darabszamot (kittet) jelentik minden
SAMI tipusra. A SAMI GS tipusok a tablazatok elsd soraban vannak feltiintetve.

Opcionalis és bemeneti eszk6zok (380 V-os és 500 V-os berendezések)

Megren-
delési szam

Alkatrész megnevezés

ACS 50X-100-3
ACS 50X-120-3
ACS 50X-140-3

ACS 50X-071-3

ACS 50X-170-3

ACS 50X-210-3

ACS 50X-260-3

ACS 50X-100-5

ACS 50X-120-5

ACS 50X-140-5

ACS 50X-170-5

ACS 50X-210-5

ACS 50X-260-5

ACS 50X-320-5

58424595

Fékcsopper (teljes kit) A9

—]ACS 50X-051-3
—]ACS 50X-061-3

—]ACS 50X-061-5
—]ACS 50X-071-5

58424609

—_

—_

58424617

(
Fékcsopper (teljes kit) A9
Fékcsopper (teljes kit) A9

—_
—_
—_

—_

58424625

Fékcsopper (teljes kit) A9

58423980

Hal.

biztosité F1.1-F1.3 (3 db-os kit)

58423998

Hal.

biztosité F1.1-F1.3 (3 db-os kit)

58424005

Hal.

biztosité F1.1-F1.3 (3 db-os kit)

58424013

Hal.

biztosité F1.1-F1.3 (3 db-os kit)

58424021

Hal.

biztosité F1.1-F1.3 (3 db-os kit)

58424030

Hal.

biztosité F1.1-F1.3 (3 db-os kit)

10004993

Biztositok F2.1, F2.2 (2db-os kit)

09844791

Biztositok F2.1, F2.2 (2db-os kit)

58424633

IP54 szekrény ventilator Y1

58424641

IP54 szekrény ventilator Y1

Ha a biztositd néhany éves lizem utan kiilonosebb ok (tulterhelés, hiba) nélkiil hibasodik meg,
célszerl kicserélni mind a harmat .
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Konverter modul alkatrészei (380 V-os és 500 V-os

Megren-
delési szam

Alkatrész megnevezés

™

egy
[52)

58424048

Ventilator biztositok (2db 1 kit) A8:F1, F2

—]ACS 50X-051-3
—]ACS 50X-061-
—]ACS 50X-071-

—~]ACS 50X-100-3| £.
—~]ACS 50X-120-3|&

—]ACS 50X-140-3 Z
—]ACS 50X-170-3
—]ACS 50X-210-3
—]ACS 50X-260-3
—]ACS 50X-061-5
—]ACS 50X-071-5
—]ACS 50X-100-5
—]ACS 50X-120-5
—]ACS 50X-140-5
—]ACS 50X-170-5
—]ACS 50X-210-5
—]ACS 50X-260-5
—]ACS 50X-320-5

58424064

Foaramkori csatold kartya SNAT7261

5842xxxx

lllesztd kartya

4455

4463[

4471| =

4480[ ~

4498|

4501|—

4510|~

4528|~

4536|—~

58424081

Bemeneti védelem SNAT 7901%)

58424099

Bemeneti védelem SNAT 7902

61027319

Vezérlo illesztd SNAT 7600

61027289

Motor vezérld SNAT 7780

[ =[=]=[4412]~
~[=[=]=[4421] =
[ =] =]=[4439] =
N N N Py

58424102

Aram jeladé (1 db) U21..

o] = =] =[~[4366] =
v =[] =[=]4374] =
v = =] =[=[4382[~
v == =[=[4391]~
v = = =[=[4404[ =

N =] =]

N =] =]

N =] =]

N =] =]

N =] =]

58424111

Aram jelado (1 db) U21..

N

N

58424129

Aram jeladé (1 db) U21..

58424137

Konverter mod. ventilator Y61 (Y62)

58424145

Konverter mod. ventilator Y61 (Y62)

58424153

Konverter mod. ventilator Y61

58424161

Konverter mod. ventilator Y61

N

—_

—_

—_

58424170

Tolto ellenallas

58424234

Egyeniranyité mod.(1 faz.1 kit) V11..

58424242

Egyeniranyité mod.(1 faz.1 kit) V11..

58424251

Egyeniranyité mod.(1 faz.1 kit) V11..

58424269

Py Py Py Py

Egyeniranyité mod.(1 faz.1 kit) V11..

58424277

Egyeniranyité mod.(1 faz.1 kit) V11..

58424285

IGBT (1 fazis 1 kit, kapuaramkori
tartozékokkal) V1...

58424293

IGBT (1 fazis 1 kit, kapuaramkori
tartozékokkal) V1...

58424307

IGBT (1 fazis 1 kit, kapuaramkori
tartozékokkal) V1...

58424315

IGBT (1 fazis 1 kit, kapuaramkori
tartozékokkal) V1...

58424323

Ellenparhuzamos diéda kit, V1C...V6C

58424331

DC kondenzatorok (2/kit) C14...

58424340

DC kondenzatorok (2/kit) C14...

58424358

DC kondenzatorok (2/kit) C14...

*)Csak az 1992 december eldtt gyartott SAMI-kra érvényes (1d. gyari szam). Ha 1400 V-os az
egyeniranyitdé modul.
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Opcionalis és bemeneti eszkozok (600 V-os egységek

N

Megren-

> . . |Alkatrész megnevezés
delési szam

ACS 504-120-6
ACS 504-170-6

~|ACS 504-071-4
ACS 504-100-6

58xxxxxx  |Fékcsopper (teljes kit) A9
58xxxxxx  |Fékcsopper (teljes kit) A9
58423980 [Halozati biztosito (3db-os kit)
58423998 [Halozati biztosito (3db-os kit)
58xxxxxx  |Haldzati biztosito (3db-os kit)

Ha a biztositdé néhany éves iizem utan kiilondsebb ok (tulterhelés, hiba) nélkiil hibasodik meg,
célszerii kicserélni mind a harmat .

—_
—_
—_

A konverter egység alkatrészei (600 V-os egységek)

Megren-

> . __._|Alkatrész megnevezés
delési szam

58424048 |Ventilator biztosito (2db /kit) A8:F1, F2
58xxxxxx |Foaramkori csatold SNAT 7266
5842xxxx |lllesztd kartya

58xxxxxx |Bemeneti védelem
B61xxxxxx |Motor vezérld kartya SNAT 7780
58424102 |Aram jeladd (1db)

—|=]43xX|=|=JACS 504-120-6
—|=]43xX|=|=JACS 504-170-6

58424111 |Aram jelado (1db) 2

58424129 |Aram jelado (1db) 2

58424137 |Konverter egység ventilatorok Y61,Y62 2

58424145 |Konverter modul ventiltor Y61 1

58424153 |Konverter modul ventilator Y61 1

58424161 |Konverter modul ventiltor Y61 1

58424170 |Tolt6 ellendllas (1db) R14 1111

58xxxxxx  |Egyeniranyité modul (1 f./kit) V11... 3

58xxxxxx  |Egyeniranyité modul (1 f./kit) V11... 3

58xxxxxx  |Egyeniranyité modul (1 f./kit) V11... 3

58xxxxxx  |Egyeniranyité modul (1 f./kit) V11... 3

58xxxxxx  |IGBT modul (1f. /kit) kapu meghajté 1 2
elemekkel

58xxxxxx  |IGBT modul (1f. /kit) kapu meghajté 1 2
elemekkel

58424323 |Ellenparhuzamos diédak V1C...V6C 111122

58xxxxxx |DC kondenzatorok 21212113
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11 MUSZAKI ADATOK

Halozati csatlakozas

Fesziiltség:

3 fazis, 380V,400V és 415V*)

3 fazis, 440V,460V,480V és 500V*)
3 fazis, 575V és 600V*)

+ 10% engedélyezett tlirés

YU max=415V;500V;600V
Frekvencia: 48...63 Hz

Teljesitmény tényez6:
alapharmonikusra kb. 0,98

Teljes 0.95 a névleges ponton

Motor csatlakoztatas

Kimené fesziiltség: 3 fazis, 0...Up;14at
(Upnax, @ mezégyengitési ponton)
Kimené frekvencia: 0...120 Hz
Frekvencia felbontas: 0,01 Hz

Kapcsolasi frekvencia: 3 kHz

Tartos kimeneti aram:
Allandé nyomaték: SAMI GS I drama

Négyzetes nyomatek: SAMI GS Iygq
Tulterhelhetoség:

Allandé nyomaték: 1,5*Iy;, 1 percig
minden 10 percben.

Négyzetes nyomaték: 1,1*Iy, 1percig

minden 10 percben.

Inditasnal: 2,0*Iy kb. 1,4*Ixgq) 28
minden 15s-ban.

Mezogyengitési pont: 30...180 Hz
Felfutasi id6: 0,1...1800s/120 Hz

Lefutasi id6: 0,1...1800s/120 Hz
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Kornyezeti hatarértékek
Kornyezeti homérséklet miikodésnél

Iy: 0..40°C

Insgt  0.-40°C, kivéve
0...35°C, ACS502 IP54 kivitelben

Tarolasi homérséklet: -40...+70°C

Korroézio fiiggése a hiitélevegotol: max Gl
az ISA-S71.04-nek megfeleléen

Hiités médja: belsé ventilator

Relativ paratartalom: max. 95%
nem kondenzal6do

Magassag: max. 1000m tengerszint
folott (100%-os terheléssel), 1% le-

értékelés minden 100m-nél 1000m
folott.

Kiils6 vezérlési lehetoségek
Két programozhato analég bemenet:
Fesziiltség alapjel: ~ 0(2)...10V, 200 kQ

Aram alapjel:
0(4)...20mA,250 Q

Potenciométer alapjel 10V -0/+1%, 10mA

Segéd fesziiltség: +24V DC, max.

200mA
6db. programozhaté Digitalis Bemenet
Két programozhaté anal6g kimenet

0(4)..20mA, 500 Q



Harom programozhaté relékimenet
max. kapcsolhat6 fesz.300VDC/250VAC

max. kapcsolhat6 aram 8A/24VDC,
0,4A/250VAC

max. kapcsolhato teljesitmény
2000 VA/250V AC

max. alland6 aram 2A

Soros kommunikacios csatolo: RS485, ACS
500 protokoll, max 31 egység.
Segédfesziiltség a SAGS 700 PAN tavvezérld
panel szdmara.

Védelmek

Tualaram védelem szintek:

3,75*Iy pillanatnyi érték.

Aram-szabalyozasi szint:
0.5...2.0*Iy 37 Hz-1g, felette 1,5*Iy (RMS)

Aram lekapcsolasi hatarérték:
3,75*I pillanatnyi érték

Tulfesziiltség védelem szintje: 1,3*Uy
Alacsony fesz.védelem szintje: 0,65*Uy

Talmelegedés védelem szintje:
+ 85°C a hiitébordakon

Alacsony homérséklet : - 10°C a
hiitéborddkon

Segéd fesziiltség: rovidzar ellen védett
Mikroprocesszor hiba: védett

Motor beragadas-védelem

Motor tilmelegedés-védelem

Mechanikai védettség
Védettségi osztalyok: IP 21 és IP 54

Foldzarlat védelem: Bekapcsolaskor
foldelt halézat esetén
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12 Opciodk

Ro6vid rendszer leirédst és lehetséges beépitési
opcidkat 1d. jelen kézikonyv 3.1 és 3.2
fejezetét.

Az alabbi opcionalis egységek allnak ren-
delkezésre.

Tavvezérlo doboz

SACE 11 BOX, SACE 12 BOX,
SACE 20 BOX, SACE 21 BOX.

A tavvezérld doboz egy kiils6 vezérld egység
amit a vezérld-illesztd kartya vagy valamely
opcionalis kartya sorkapcsahoz csatlakoz-
tathato.

Tavvezérlé panel
SACE-11 PAN, SACE-12 PAN

A tavvezérl6 panel egy kiilsé vezérld egység,
amely a vezérl6-illesztd kartya vagy valamely
opcionalis kartya sorkapcsdhoz
csatlakoztathato. A tdvvezérld panel a ke-
zelOpultra vagy a frekvenciavalto

szekrényre szerelhetd fel.

SAGS 700 PAN tavvezérlé panel

A tavvezérld panel maximum 31 db SAMI
GS frekvenciavalto egyidoben torténd ve-
zérlésére szolgal. A panel az X51 RS 485
sorkapocshoz csatlakoztatando. A szokasos
vezérld panel funkciok mellett lehetsé van
néhany halézati funkciora, paraméterek
beolvasasara, letoltésére (egyik frekven-
ciavaltotol a masikra), €s az 0sszes
csatlakoztatott hajtas kozos vezérlésére. A
panel mint elsddleges vezérld szerepel a
csatlakoztatott hajtasok szdmara, ugyanakkor
HOLD (felfiiggesztés) lizemmodba
kapcsolhat6, amikor nem kiild és nem fogad
lizeneteket.

Tovabbiakat a tavvezérld panel felhasznaloi
kézikonyvébol.



Bemeneti/kimeneti bovité kartya
SNAT 7520 IOE

A SNAT 7520 IOE egy bemeneti/kimeneti
bovitd kartya harom digitalis és két analog
bemenettel, két analdg és két relékimenettel.

A kértya hasznalhat6 pl. PFC (szivattya és
ventilator vezérlés) vezérlésre, amikor
haromnal tobb motort kell vezérelni. Alta-
lanossagban olyan alkalmazasoknal célszerti
alkalmazni, ahol galvanikusan fiiggetlen
bemenetekre €s kimenetekre van sziikség.

Tovabbi informacidkat a felhasznaloi kézi-
konyvben talalhat.

Busz adapter és impulzus tachométer
csatoldé kartya (SNAT 7610 BAC)

A SNAT 7610 BAC kartya egy soros kom-
munikacids busz adapter és impulzus
tachométer csatol6 kartya. Ez a kartya egy
tovabbi - fordulatszdm szabalyozas -
alkalmazo61 makro hasznalatat teszi lehetdve.

A tachométer csatol6 3 galvanikusan
fiiggetlen tachométer jelcsatornat tartalmaz.

Ezen a kértyan az iBSX buszcsatlakoz6 egy
opcionalis ABB hajtas kommunikacios (pl.
RS232/20mA SNAT 7690) kartya
csatlakoztatasat teszi lehetové.

Tovabbi informacidkat a felhasznaloi kézi-
konyvben talalhat.

RS 232/20mA kommunikacios kartya
(SNAT 7690)

A SNAT 7690 egy kommunikécids kartya,
mely lehetdséget nyujt az RS 232/mA csa-
tolon keresztiil torténd kommunikaciora.
SAMI protokoll hasznalatos, atviteli
sebesség: 9600 bit/sec. Ennek az opcionalis
kartyanak a SNAT 7610 BAC kartya megléte
a feltétele.

Tovabbi informacidkat a felhasznaloi
kézikonyvben talalhat.

Biztositos terhelés  Biztositos terhelés ~ Kontaktor Kontaktor

kapcsolo kapcsolo
ACS 502- Tipus Aram Fesz. Tipus Aram  Fesz.
ACS 503- Ql A (AC3) A% K1 A A%

(AC3)

051-3-/061-5- OESA 00-160 160 660 OKYM 63W22 135 1000
061-3-/071-5- OESA 00-160 160 660 OKYM 63W22 135 1000
071-3-/100-5- OESA 00-160 160 660 OKYM 110W22 200 1000
100-3-/120-5- OESA 250 D3 250 660 OKYM 110W22 200 1000
120-3-/140-5- OESA 250 D3 250 660 OKYM 175W22 400 1000
140-3-/170-5- OESA 400 D3 400 660 OKYM 175W22 400 1000
170-3-/210-5- OESA 400 D3 400 660 OKYM 175W22 400 1000
210-3-/260-5- OESA 400 D3 400 660 OKYM 6W22 600 1000
260-3-/320-5- OESA 400 D3 400 660 OKYM 6W22 600 1000

A biztositd névleges értékeket 1d. 5-1 tablazatban. K2 segédkontaktor névleges értékei: 25 A,

660 V (tipus: OK OWO1).
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12.2 Fékcsopperek és ellenallasok

A motor hatasosabb fékezésére, ezaltal rovid lefutasi idok elérésére dinamikus fékberendezés
hasznalata javasolt, mely fékcsopperbdl és fékellenallasbol all. A csopper a konverter modulba
keriil beépitésre, és kiilon adattablaja van a konverter modul bal oldalan. Az ellenéllast a
konverter modulon kiviil helyezik el.

A csopper ¢s ellenallasok névleges értékeit az alabbi tablazat tartalmazza:

SAMI Tipus  Csopper tipus ~ Ppax Ellenallas tipus R Eg (impulzus) PR (cont.)

ACS 50x ACS 50x kW SAFUR... Q MJ kW
051-3-... SAGS 201 BR 78 80F500 6.0 24 6.0
061-3-... SAGS 201 BR 78 80F500 6.0 24 6.0
071-3-... SAGS 300 BR 118 125F500 4.0 3.6 9.0
100-3-... SAGS 400 BR 118 125F500 4.0 3.6 9.0
120-3-... SAGS 400 BR 147 200F500 2.7 54 13.5
140-3-... SAGS 400 BR 147 200F500 2.7 54 13.5
170-3-... SAGS 400 BR 147 200F500 2.7 54 13.5
210-3-... SAGS 400 BR 147 160F415 24 6.0 15

260-3-... SAGS 500 BR 155 160F415 24 6.0 15

061-5-... SAGS 201 BR 114 80F500 6.0 24 6.0
071-5-... SAGS 201 BR 114 80F500 6.0 24 6.0
100-5-... SAGS 300 BR 171 125F500 4.0 3.6 9.0
120-5-... SAGS 400 BR 171 125F500 4.0 3.6 9.0
140-5-... SAGS 400 BR 171 125F500 4.0 3.6 9.0
170-5-... SAGS 400 BR 178 200F500 2.7 54 13.5
210-5-... SAGS 400 BR 178 200F500 2.7 54 13.5
260-5-... SAGS 400 BR 178 200F500 2.7 54 13.5
320-5-... SAGS 500 BR 185 200F500 2.7 5.4 13.5

A roviditések meghatarozésa:

P ax A fékcsopper maximalis fékezo teljesitménye
Ellenallas tipus Standard szerelt ellenallasmodul tipus-meghatarozasa
R A teljes szerelt ellenallasmodul ellenallasa. Megjegyzés! Ez a megfeleld

csopperhoz kapcsolhat6 legkisebb ellenallas értéke is.

Eg (impulzus) A maximalis energia, melyet a standard ellenallasmodul elvisel. Ez az energia
az ellenallast 40 °C-rdl a maximalisan megengedett értékre fiiti fel.

PR (cont.) A maximalis kdzepes teljesitmény-disszipacio a standard ellenallasmodulon.

Megjegyzés! Ha ER energia disszipalodik el minden 400 masodpercben, akkor az eldbbi
teljesitmény teljes mértékben ki van hasznalva.

Az ellenallas névleges teljesitményének novelés érdekében négy ellenallasmodult kell

alkalmazni, kettdt sorosan, kettdt parhuzamosan kapcsolva. Ugyanakkor ez nem standard
megoldas, minden esetet egyedileg kell tervezni.
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Amikor a csopper aktiv, a DC fesziiltsé¢g 400
V-os egységeknél 670 V-t6l 700 V-ig, 500 V-
os egységeknél 810 V-tol 845 V-ig nd.

A csopper kapcsolasi frekvenciaja 0 Hz és
500 kozott valtozik, az aktualis fékezo
teljesitménytdl fiiggden.

Megjegyzés! A konverter modulba épitett
SNAT 7800 BRC csopper vezérld kartya
hibajelz6 relékimenete az egyeniranyitd hid
veze€rld aramkoréhez van vezetékezve. Az
ellenallas rendelkezik egy hdékapcsoloval,
mely tilmelegedés esetén kioldja a
kontaktort.

X901 +UDC
Sziirés /N
X902 BR
X905
4 | +in K X906 | a
Galvanikus Impulzus vezérld apu 1 [\/XS VN
5 |-in | levalasztas logika vezérlo 2 —
X903
A +15V -ubC
X904
2—— GND , 1
BE/Kl-kapcsolas | _____
3 %
| 15V vezérldo j HIBA

12-1 abra. A SNAT 7800 BRC csopper vezerlo kartya

SNAT 7600 BRC
X903

®
®
X906

©

Rd Ye

X902 o

©

RN

0000:S

lil @l 1 11]) m

H2 H1 X905

X904

©

12-2 abra. SNAT 7800 BRC kartya
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H1 = Séarga LED— fékiizem

H2 = Vo6rés LED— hiba

A hibajelzések okai:
UcEg(V8) > 15 V BE impulzusnal
UcEg(V8) <15 V KI impulzusnal

A fékcsopper hibaja kikapcsolja a bemeneti
egyeniranyito hidat. Ez alacsony fesziiltségii
kioldashoz vezethet a SAMI GS-nél. Ezen
hiba okai az alabbiak lehetnek:

1. Nincs fékellenallas,

2. IGBT meghibasodott,

3. Az IGBT nem kap vezérlé impulzust
(Ellendrizze a kabelezést a SNAT 7800 BRC
¢s az IGBT kozott).



12.3 Foldzarlatvédelem
A SNAT 7670 EFS foldzarlatvédelmi kartya lehetdvé teszi a foldzarlat érzékelését mind lebegd,

mind foldelt halozatnal. T10 gylrlis dramvaltd (1000/5A) méri az dramokat az inverter
bemenetén. A SNAT 7670 EFS kartya csatlakoztatasat a 12-3 abra mutatja.

U1,v1,wW1

\ [~

|
s1/A /B /C /D \
56V (oo (22 sy w1sv, 9

SNAT 7670 EFS SNAT 7780 CNT‘

12-3 abra. SNAT 7670 EFS kartya csatlakoztatasa

ABCD —— . .
e @ Il S1 jumper meghatarozza a rendszer mitkddési kiiszobét.
1@ C.... S1 = nyitva: I;,, <2.5 A
X1001 1 SI1=A:l]np>2.5 A

S1=B:1]pp>5.0 A
S1=C: 1] pp>7.5 A
S1=D:1jpp>10.0 A

Jee, @

X1003 OO0 i ;)
821 S2 nincs hasznalva

12-4 abra. SNAT 7670 beallitasa

12.4 RFI sziir6

Az RFI szlird, melyet specialisan az ACS 503 frekvenciavaltok szamara fejlesztettek ki, a SAMI
GS bemeneti kapcsaira csatlakozik abbol a célbdl, hogy minimalisra legyen csdkkenthetd a
vezetéken ¢és sugarzassal terjedd radidfrekvencids interferencia a kozeli berendezések felé.

A szlir6 alkalmazasaval a zavar szint alacsonyabb az EN 550511-n¢él (CISPR 11) ¢ésa VDE
0875/G gorbénél.

Ezt egy kiilonallé 400 mm (600 mm az ACS 503-210...260-3, ACS 503 260...320-5) széles
szekrény mely a frekvenciavalto bal oldalan helyezkedik el.
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13 Szdjegyzék
Fékezés

Ha a beallitott lefutsi id6 (21. Csoport) tul
rovid ¢€s a terhelés tehetetlenségi nyomatéka
nagy, lefutas kozben a DC-kori fesziiltség
értéke megemelkedik a védelmi szint f6l¢€, €s
ez hibat eredményez. Ha a lefutasi id6 nem
novelhetd, technologiai okok miatt, célszerii
opcionalis dinamikus fékberendezés haszna-
lata.

DC-kor

Ez alatt azt az egyenfesziiltséget értjiik, mely
a halozati fesziiltségbdl egyeniranyitassal és
sziiréssel alakul ki. A DC-kor névleges
fesziiltsége: 1,35*Up4162at-

Alapértelmezés

Minden paraméternek, inditaskor, van egy
kezdeti értéke = gyari beallitas.

EEPROM

Az angol Electrically Erasable Programmable
Read Only Memory roviditése. Egy olyan
memoria mely elektromos jellel irhato at, és
nem torlédik a beirt adat, ha nincs fesziiltség
alatt. A frekvenciavaltd paraméterei és a
vez€rld program ilyen tipusu memoridban
van tarolva.

Mezogyengitési pont

Lasd az 9.2.7 fejezet

IR kompenzacio

Lasd az 9.2.7 fejezet

"Joystick' vezérlés

Lasd a 9.1.1 fejezet

E16 nulla

Az anal6g bemenetek jelének 4mA(2V)

beallitasa "¢16 nulla" beallitast jelent. Ez
esetben a jelet figyelni lehet tigy, hogy a 32.2
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AI<2V/4mA FUNC paramétert WARNING
vagy FAULT-ra allitjuk. Ezaltal, ha a
bemeneten a jel 2V ill. 4mA alé esik a
frekvenciavalté egy figyelmeztetd iizenetet
kiild vagy hibajelzéssel leall.

Memoria

Olyan dramkdri komponensek ahol a program
altal hasznalt adatokat és vezérld
parancsokat taroljuk.

Paraméter

Memoria cimek ahové beirhatok a program
altal hasznalt adatok. A paraméterek a 8-1.
tablazatban talalhatok.

Szlip kompenzacio

Lasd az 9.2.7 fejezet
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