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IRB 2600ID
Industrieroboter
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Kiirzere Zykluszeiten

Der IRB 2600ID ist Kompaktroboter mit speziellem Kabelpaket
(ID steht fur Integrated Dressing). Alle Kabel, Leitungen und
Schlauche sind bei diesem Roboter im beziehungsweise am
Oberarm und Handgelenk gefiihrt. Dadurch werden Stillstands-

zeiten aufgrund von KabelverschleiB auf ein Minimum reduziert.

Die spezielle Kabelfliihrung stellt zusatzlich sicher, dass die
maximale Beschleunigung zu jeder Zeit erreicht wird. Der IRB
26001D ist in zwei Versionen verfiigbar. Die Version mit einer
Reichweite von 2,00 m und einer Handhabungskapazitat von

8 kg wurde speziell fiir das LichtbogenschweiBen entwickelt.
Die Version mit einer Reichweite von 1,85 m und einer Handha-
bungskapazitdt von 15 kg verfiigt tber eine flexible Schlauch-
durchfiihrung und ist ideal fiir die Materialhandhabung und
Maschinenbedienung geeignet.

Schnellere Programmierung

Die Offline-Programmierung wird durch die teilweise innenlie-
genden Schldauche noch weiter vereinfacht. Die Bewegungen
der Schlauche und Kabel sind vorhersehbar, so dass die Simu-
lation eine perfekte Darstellung des realen Robotersystems ist
und eine fast vollstandige Offline-Programmierung méglich
wird. Dies minimiert die erforderliche Zeit zur Feinabstimmung
der Programme und ermdglicht einen schnelleren Produktions-
start.
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Anwendungsbereiche
Maschinenbedienung
Materialhandhabung
LichtbogenschweiBen

Reduzierung der Betriebskosten

Die geschutzte Fihrung aller Schlauche und Kabel verringert
deren Schwingen wahrend des Betriebs und schutzt die Pro-
zessausristung vor SchweiBspritzern und Kihimittel, was die
Lebensdauer erheblich verlangert. Anschaffungs- und War-
tungskosten reduzieren sich infolgedessen um bis zu 75%. So
kénnen bis zu drei Produktionsstopps fliir Wartungsarbeiten
pro Jahr verhindert werden.

Hohere Produktionsrate bei geringerer Stellflache

Der IRB 26001D bendtigt eine extrem geringe Stellflache mit ei-
nem Stdrradius von 337 mm und einer Grundflache von 676 x 511
mm. Bei der Materialhandhabung und Maschinenbedienung
kann der Roboter so wesentlich naher an den zu bedienenden
Maschinen platziert werden. Beim LichtbogenschweiBen er-
modglicht das geringere Risiko gegenseitiger Behinderungen
Produktionslésungen mit bis zu 50 % mehr Robotern in einer
Roboterzelle. So holt der IRB 26001D das Optimum aus einer
Produktionsflache heraus.

Mehr Agilitdt auf kleineren Flachen

Durch das neuartige, extrem schlanke Prozesshandgelenk
(227x130 mm) kann der Roboter in enge Offnungen eintauchen
und komplexe Bewegungen ausfiihren. Beim Lichtbogenschwei-
Ben sind so RundschweiBungen ohne Unterbrechung und Qua-
litatseinbriiche moglich, was zu deutlich kirzeren Zykluszeiten
und so zur Steigerung der Produktionsleistung.



Spezifikation

Arbeitsbereich

Roboterversion Reichweite Handhabungs- Zusatzliche
kapazitdt Armlast

IRB 2600ID-15/1.85 1,85m 15 kg 10 kg

IRB 2600ID-8/2.00 2,00 m 8 kg 10 kg

Anzahl der Achsen: 6

Schutzart / Ausfiihrung:

Montageart:

IRC5-Steuerungsvarianten:

IP67 / Standard (Basis u. Unterarm)
IP54 / Standard (Oberarm)

Boden, Wand, Decke, geneigt

Standardsteuerung,
Panel Mounted Controller

Leistung

Positionswiederholgenauigkeit:

Bahnwiederholgenauigkeit:

0,023 mm -0,026 mm
0,27 mm -0,30 mm

Bewegung Arbeitsbereich Max. Achsgeschwindigkeit
Achse 1 +180° bis -180° 175°/s
Achse 2 +155° bis -95° 175°/s
Achse 3 +75° bis -180° 175°/s
Achse 4 +175° bis -175° 360°/s
Achse 5 +120° bis -120° 360°/s
Achse 6 +400° bis -400° 500°/s

Elektrische Anschliisse

Netzspannung: 200-600V, 50/60 Hz
Leistungsaufnahme: 0,86 kW

MaBe / Gewicht

Robotergrundflache: 676 x 511 mm

Hoéhe: 1600 mm

Gewicht: 273 und 276 kg
Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur:

Bei Transport und Lagerung:
Kurzfristig (max. 24 Stunden):
Relative Luftfeuchtigkeit:
Gerauschpegel:

Emission:

+5°C bis +45°C
—-25°C bis +55°C

bis zu +70°C

max. 95%

max. 69 dB (A)
EMC/EMI-abgeschirmt

ABB Automation GmbH

Unternehmensbereich Robotics

Gruner Weg 6
D-61169 Friedberg
Phone: +4960 3185-0

E-Mail: robotics@de.abb.com

www.abb.de/robotics
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Hinweis:

Technische Anderungen der Produkte sowie Anderungen im Inhalt dieses Dokuments
behalten wir uns jederzeit ohne Vorankindigung vor. Bei Bestellungen sind die jeweils ver-
einbarten Beschaffenheiten maBgebend. Die ABB Automation GmbH Ubernimmt keinerlei
Verantwortung fur eventuelle Fehler oder Unvollstandigkeiten in diesem Dokument.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Gegenstan-
den und Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwertung seines
Inhaltes —auch von Teilen —ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch die ABB

Automation GmbH verboten.
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