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ilgili kilavuzlar listesi

Siiriicu kilavuzlan Kod (ingilizce) Kod (Tiirkge)
ACQ810-04 drive modules start-up guide 3AUA0000055159 3AUA0000068594 2)
ACQ810-04 drive modules (1,1 - 45 kW, 1 - 60 hp) 3AUA0000055160 1)
hardware manual

ACQ810-04 drive modules (55 - 160 kW, 75 - 200 hp)  3AUA0000055161 1)
hardware manual

ACQ810-04 drive modules (200 - 400 kW, 3AUA0000055155 1)

250 - 600 hp) hardware manual

Secgenek kilavuzlari
1/0 uzatma moddilleri, fieldbus adaptér, vb. igin 1)
kilavuzlar ve hizh kilavuzlar.

1) suriict moduluyle birlikte kilavuzlar CD'sinde PDF formatinda saglanir.

2) Siirici veya opsiyonel ekipmanla birlikte baski olarak saglanir.

Tdm kilavuzlar, Internette PDF formatinda bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda
bkz. bélim Daha fazla bilgi.


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000055159&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000055160&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000055161&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000055155&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch 
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Kilavuz hakkinda

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde, kilavuzun igindekiler agiklanmaktadir. Bélim ayrica; uyumluluk,
glvenlik ve hedef kitle ile ilgili bilgiler igermektedir.

Uyumluluk

Kilavuz ACQ810 standart pompa kontrol programinin UIFQ2000 veya daha sonraki
surdmleri ile uyumludur.

Gilivenlik talimatlan

Sdiriciyle gelen tim guvenlik talimatlarina uyun.

« Sdricuntn montajini yapma, devreye alma ve kullanma islemlerinden 6nce tiim
glivenlik talimatlarini okuyun. Tim glvenlik talimatlari Donanim Kilavuzunun
basinda yer almaktadir.

» Fonksiyonun varsayilan ayarlarini degistirmeden 6énce yazilim fonksiyonu 6zel
uyari ve notlarini okuyunuz. Her fonksiyon i¢in uyari ve notlar bu kilavuzun
kullanici tarafindan ayarlanabilir ilgili parametrelerini agiklayan bolimde
verilmistir.

Okuyucu

Bu kilavuzun okuyucusunun, standart elektrik kablo baglantilari, elektronik
komponentler ve elektriksel semboller hakkinda bilgi sahibi oldugu varsayilr.
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icindekiler
Kilavuz asagidaki bélimlerden olusur:

» ACQ810 kontrol paneli, kontrol panelinin kullanimi i¢in acgiklamalar ve talimatlar
saglar.

» Kontrol konumlari bélimunde surlcunin kontrol konumlari ve ¢alisma modlari
aciklanmaktadir.

* Program 6zellikleri b6limunde, ACQ810 standart program 6zelliklerinin
aciklamalari yer alir.

» Uygulama makrolari bir baglanti semasiyla birlikte her makronun kisa bir
aciklamasini igerir.

» Parametreler bolima, stricinin parametrelerini agiklar.
» Ek parametre verileri, parametrelerle ilgili daha fazla bilgi igerir.

* Hata izleme alarm (uyari) ve hata mesajlarini olasi neden ve ¢6zim o6nerileri ile
birlikte listeler.

» Dahili fieldbus (haberlesme agi) araytizii araciligiyla kontrol bélimunde, dahili
fieldbus arayizi kullanilarak bir fieldbus agi ile iletisim agiklanir.

» Fieldbus adaptérii ile kontrol boliminde, istege bagli fieldbus adaptér moduli
kullanilarak bir fieldbus agi ile iletisim agiklanir.

» Kontrol blok semalari bolimi, kontrol programinin grafik sunumunu igerir.

Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma Tanimi

Al Analog giris; analog giris sinyalleri igin arayiiz
AO Analog ¢ikig; analog ¢ikis sinyalleri igin arayuz
DC baglantisi Dogrultucu ve gevirici arasindaki DC devresi

DI Dijital giris; dijital giris sinyalleri igin arayiiz

DIO Dijital giris/cikig; dijital giris veya cikis sinyalleri icin arayltz
DO Dijital ¢cikis; dijital ¢ikis sinyalleri icin arayuz
DTC Direk moment kontrolii

EFB Dahili fieldbus

FBA Fieldbus adaptér

FIO-11 istege bagli analog 1/0 genisletme modiilii
FlO-21 istege bagli analog/dijital /O genisletme modiilii
FIO-31 istege bagli dijital I/O genisletme modiilii
FDNA-0x istege bagli DeviceNet adaptérii

FENA-0x istege bagli Ethernet/IP adaptorii

FLON-0x istege bagli LONWORKS® adaptori

FPBA-0x istege bagli PROFIBUS DP adaptorii

FSCA-0x istege bagli Modbus adaptérii




Kilavuz hakkinda 13

Terim/kisaltma Tanimi

HTL Ust esik mantigi

IGBT Yalitimli gegit iki kutuplu transistéri; kolay kontrol edilebilmeleri ve
yliksek anahtarlama frekanslari nedeniyle yaygin sekilde geviricilerle
kullanilan gerilim kontrolli yari iletken tip

110 Giris/Cikis

ID run Motor tanimlama galistirmasi. Tanimlama galistirmasi sirasinda sdrica,
optimum motor kontrolii igin motor karakteristiklerini tanimlar.

JCU Sirdcu modilinin kumanda Unitesi. JCU, glg Unitesinin lizerine monte
edilmistir. Harici I/O kontrol sinyalleri JCU'ya ya da (izerine monte edilmis
olan istege bagli /0 uzatmalarina baglanmistir.

JMU Sirtct kumanda Unitesine eklenmis olan bellek Unitesi

JPU Glic birimi; agadidaki tanima bakin.

LSB En 6nemsiz bit

LSW En 6nemsiz word

MSB En 6nemli bit

MSW En 6nemli word

Parametre Sdracunun kullanici tarafindan ayarlanabilir galisma talimati, veya surtci

tarafindan 6lglilen veya hesaplanan sinyal

PI kontrol6ri

Oransal-integral kontroldr

PID kontrol6ri

Oransal-integral-tiirev kontrolor. Siirlict hiz kontrolli PID algoritmasina
dayanir.

PLC Programlanabilir lojik kontrolér

Gug birimi Sirtict moduliiniin glg elektronigi ve baglantilarini igerir. JCU gli¢
Unitesine baghdir.

PTC Pozitif sicaklik katsayisi

RFG Rampali Fonksiyon Jeneratori

RO Réle ¢ikisi; dijital gikis sinyali igin arayuz. Bir role ile uygulanir.

STO STO aktif

UIFQ xxxx ACQ810 surictsunin yazihmi

UPS Kesintisiz gui¢ kaynagi; gug kesintisi esnasinda ¢ikisg gerilimini korumak

icin pilli gii¢c kaynag@i ekipmani
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ACQ810 kontrol paneli

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde, ACQ810 kontrol panelinin 6zellikleri ve ¢calismasi agiklanmaktadir.

Suirdciyu kontrol etmek, durum verilerini okumak ve parametreleri ayarlamak igin
kontrol panelini kullanabilirsiniz.

Ozellikler

» LCD ekranl alfaniimerik kontrol paneli

» kopyalama fonksiyonu — Parametreler, daha sonra baska siriicllere aktarmak
veya belirli bir sistemi yedeklemek amaciyla kontrol paneli bellegine
kopyalanabilir.

» kosullara duyarli yardim
* gercek zamanl saat.
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Kurulum

B Mekanik kurulum
Montaj secenekleri igin surticinin Donanim Kilavuzu'na basvurun.

Kontrol panelini bir pano kapisina monte etme talimatlart ACS-CP-U Kontrol Paneli
IP54 Montaj Platform Seti Kurulum Kilavuzu (3AUA0000049072 [ingilizce]) iginde
bulunmaktadir.

B Elektrik kurulumu

Maksimum 3 metre uzunlugunda bir CATS diz ag kablosu kullanin. Uygun kablolar
ABB’den temin edilebilir.

Sirtcu tzerindeki kontrol paneli konnektér konumu igin bkz. Sirlctiniin Donanim
Kilavuzu.
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Diizen

30.00rpm
49 .10 w2
0.50 A

10.7 %
00:00 MENU

No.

Kullanimi

Durum LED'i — Normal galisma igin yesil.

2 LCD ekran — Ug ana alana ayriimistir:
Durum satiri — galisma moduna goére degisir, bkz. Durum satiri bélimu, sayfa 18.
Orta — degisken; genelde, sinyal ve parametre degerlerini, menduleri veya listeleri gosterir. Hatalar ve
alarmlari da gosterir.
Alt satir — iki fonksiyon butonunun gecerli fonksiyonunu ve etkinlestiriimisse saati gosterir.
3 Fonksiyon butonu 1 — Fonksiyon kosullara baglidir. LCD ekranin sol alt késesindeki metin fonksiyonu
gosterir.
4 Fonksiyon butonu 2 — Fonksiyon kosullara baglidir. LCD ekranin sag alt kosesindeki metin
fonksiyonu gosterir.
5 Yukari —
LCD ekranin ortasinda gosterilen menu veya listede yukari dogru ilerlemek icin kullanilir.
Bir parametre secilmigse, degeri artirmak icin kullanilir.
Sag Ust kdse vurgulanmis ise referans degerini artirir.
Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesine neden olur.
6 Asagi —
LCD ekranin ortasinda gdsterilen menu veya listede asagi dogru ilerlemek icin kullanilir.
Bir parametre secilmigse, degeri azaltmak igin kullanihr.
Sag Ust kdése vurgulanmis ise referans degerini azaltir.
Tusun asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde degismesine neden olur.
LOC/REM — Siriicti galisma modunu lokal kontrolden uzaktan kumandaya degistirir.
8 Yardim — Tusa basildiginda, kosullara duyarl bilgileri gdsterir. Gosterilen bilgiler, ekranin ortasindaki
alanda vurgulanan 6geyi agiklar.
9 STOP — Siirlicuyl lokal kontrolde durdurur.
10 START — Sirlcuyu lokal kontrolde baslatir.
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B Durum satin

LCD ekranin Ust satirinda sirtciinin temel durum bilgileri gosterilir.

| Locyo EDNONITT | | LOCT ANA MENG ——1 |
No. [Saha Secgenekler Anlami
1 Gostergede Kontrol yeri |[LOC Sirlcu kontroll lokal, yani kontrol panelinde.
REM Sirlcu kontrold, strict I/O'lan ve fieldbus gibi
uzaktandir.
2 Durum 1 Saft yond ileri
I Saft yoni geri
Doénen ok Sirlcu referansta galigir durumda.
Noktali donen ok Sirlcu galisir durumda ancak referansta degildir.
Sabit ok Sirlcu stop eder.
Noktali sabit ok Baslat komutu var ama motor, érn. start izni sinyali
olmadigindan galismiyor.
3 Panel galisma modu « Gegerli modun adi
« Gorlintllenen liste ya da meniiniin adi
* Calisma durumunun adi, 6rn. REF YAZMA.
4 Segilen madde igin * Cikis modunda referans deger

referans de@er ya da
numara

« Vurgulanan maddenin numarasi, 6rn. mod, parametre
grubu ya da hata.
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Caligsma bilgileri

B Calistirma temel bilgileri

Kontrol panelini mendler ve tuslar yardimiyla galistirabilirsiniz. Tuglar arasinda,
gecerli islevleri Ustlerindeki géstergedeki metinle belirtilen iki adet icerige duyarl
program tusu bulunmaktadir.

Calisma modu ya da parametre gibi bir segeneg@i se¢gmek igin, fonksiyon butonu 2'yi
kullanarak MENU durumuna gegin ve sonra da segenek vurgulanana kadar & ™\ ve
Q¥ ok tuslari ile hareket edin ve ilgili program tusuna basin. Sag program tusu
genellikle mod girmek, bir se¢genegi onaylamak ya da degisiklikleri kaydetmek igin
kullanilir. Sol program tusu yapilan degisiklikleri iptal etmek ve énceki ¢alisma
dizeyine geri ddnmek icin kullanilir.

Kontrol Panelinin Ana menisiinde on segenek bulunmaktadir: Parametreler,
Asistantlar, Degisen Par, Hata Kayit, Zaman ve Tarih, Parametre Yedekleme, 1/O
Ayarlari, Referans Yazma, Suricu Bilgi ve Parametre Degisiklikleri GUnlGgu. Ayrica,
kontrol panelinde varsayilan olarak kullanilan bir Cikis modu bulunmaktadir. Ayrica,
bir hata ya da alarm meydana geldiginde panel, hata veya alarmi gésteren Hata
moduna otomatik olarak gecer. Cikis veya Hata modunda hatayi resetleyebilirsiniz.
Bu modlar ve segeneklerin ¢alistiriima yontemi bu bélimde anlatiimaktadir.

ilk olarak panel ¢alistirabileceginiz, LoC &,
durdurabileceginiz, yoni degistirebilecegdiniz, lokal ve 49 10 Hz
uzaktan kumanda arasinda gegis yapabileceginiz, -
referans degeri degistirebileceginiz ve U¢ adete A 7 ';/

[ ] 0

kadar gercek degeri izleyebileceginiz Cikis
modundadir. Diger gérevleri gergeklestirmek igin ilk

YON 00:00 | MENU

olarak Ana meniye gidin ve menlide uygun segenegi |[LOC & ANA MENU 1
secin. Durum satin (bkz. bélim Durum satiri, PARAMETRELER
sayfa 18) gecerli menil, mod, madde ya da durumun ASISTANTLAR
adini gosterir. DEGISEN PAR

CIKIS | 00:00 [ GIR
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B Gorevler listesi

Asagidaki tabloda genel gérevler, bunlari gergeklestirebileceginiz modlar, Ana
menudeki seceneklerin kisaltmalari ve s6z konusu goérevler hakkinda ayrintih

bilgilerin saglandigi sayfa numaralari verilmektedir.

gorintilenmesi ve duzenlenmesi

Glnlaga

Gorev Mod/Ana menii Ana menii Sayfa

segenegi segeneklerinin
kisaltmalar®

Yardim alma Herhangi bir - 21

Panel stirimini bulma Herhangi bir - 21

Sdricu start/stop Cikis - 22

Lokal ve uzaktan kontrol arasinda gegis Herhangi bir - 22

Motor dénme yénunin degistiriimesi Herhangi bir - 23

Cikis modunda hiz veya frekans referansinin ayarlanmasi | Cikis - 23

Ekran kontrastini ayarlama Cikis - 24

Parametre deg@erinin degistiriimesi Parametreler PARAMETRELER 25

Deger isareti parametrelerinin degerinin degistiriimesi | Parametreler PARAMETRELER 26

Bit pointer parametrelerinin degerinin degistiriimesi Parametreler PARAMETRELER 28

Bit pointer parametresinin degeri sabit 0 (YANLIS) Parametreler PARAMETRELER 30

veya 1 (DOGRU) olarak nasil degistirilir

izlenen sinyallerin segilmesi Parametreler PARAMETRELER 31

Asistanlarla yonlendirmeli gorevlerin (ilgili parametre | Asistantlar ASISTANTLAR 32

setinin spesifikasyonlari) gergeklestiriimesi

Degistirilen parametrelerin géruntilenmesi ve Degistirilen DEGISEN PAR 33

dizenlenmesi Parametreler

Hatalari gérintlleme Hata Kayit HATA KAYIT 35

Hatalarin ve alarmlarin resetlenmesi Hata Kayit HATA KAYIT 36

Saati goriintiileme/gizleme, tarih ve saat formatlarini | Zaman&Tarih ZAMAN&TARIH 37

degistirme, saati ayarlama ve gun isigindan

yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak

ayarlanmasini devreye alma/devre digi birakma

Parametrelerin siriiciden kontrol paneline Parametre PAR YEDEKLE 39

kopyalanmasi Yedekleme

Parametrelerin kontrol panelinden siriicliye Parametre PAR YEDEKLE 39

kopyalanmasi Yedekleme

Yedekleme bilgilerini géruntileme Parametre PAR YEDEKLE 45
Yedekleme

1/0 terminalleriyle iliskili olarak parametre ayarlarini 1/0 Ayarlari 1/0 AYARLARI 47

dizenleme ve degistirme

Referans degerini diizenleme Referans Yazma REF YAZMA 49

Siiriict bilgilerini gériintiileme Siiriict Bilgi SURUCU BILGI 50

Yakin zamanda degistirilen parametrelerin Parametre Degisiklik |PAR DEGS LOG 51

* Ana meni secenekleri kontrol panelinde gdsterilir.
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B Yardim ve panel siiriimii — Herhangi bir mod

Yardim alma

Adim

Eylem

Ekran

1.

Vurgulanan maddenin kosullara duyarli yardim metnini
okumak igin tusuna basin.

Eger madde ile ilgili yardim metni bulunuyorsa, ekranda
gorintilenir.

LOC & ZAMAN&TARIH— 6
ZAMAN FORMATI

TARIH FORMATI

ZAMANI GIR

TARIHI GiR

[GUNISIGI TASARRUFU
CIKIS | 00:00 SEC

LOCY YARDIM

Glin 1?1g1ndan ] ]
yararlanmak ic¢in saatin
otomatik olarak
ayarlanmasini

CIKIS | 00:00

Metnin tamami gériintilenmiyorsa, ¢ A ve ¥
tuslari ile satirlari kaydirin.

LOCY YARDIM
GlUn 1s1g1ndan
yararlanma, .
degisiklerinde saatin
otomatik olarak
ayarlanmasini devreye
CIKIS 1 00:00

Metni okuduktan sonra énceki ekrana donmek igin %
digmesine basin.

LOCY ZAMAN&TARIH — 6
ZAMAN FORMATI

TARIH FORMATI

ZAMANI GIR

TARIHI GIR

IGUNISIGI TASARRUFU
CIKIS | 00:00 SEC

Panel siirimiinii bulma

Adim

Eylem

Ekran

1.

Eger gli¢ agiksa kapatin.

- Panel kablosu kolay bir sekilde ¢ikarilabiliyorsa panel
kablosunu kontrol panelinden ¢ikarin VEYA

- panel kablosu kolay bir sekilde ¢ikarilamiyorsa kontrol
kartini veya suriclyu kapatin.

Glcu agarken ve bilgileri okurken @ tusunu basili
tutun. Ekranda asagidaki panel bilgileri gériintilenir:
Panel SW: Panel yazilim sirimi

ROM CRC: Panel ROM kontrol degeri

Flash Rev: Flash igerigi versiyonu

Flash igerigi yorumu.

@ tusunu biraktiginizda, panel Cikis moduna gecer.

PANEL VERSION INFO

Panel Sw: X . XX
Rom CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXXXXXXX XXX XXX XX
XXXXXXXXXXXXX XXX XXX XX
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B Temel islemler — Herhangi bir mod

Start/stop ve lokal/uzaktan kontroller arasinda gecis

istediginiz mod icinde start/stop edebilir ve lokal ve uzaktan modlari arasinda gegis
yapabilirsiniz. Kontrol panelini kullanarak siriicliyu start veya stop etmek igin
surliciintn lokal kontrolde olmasi gerekir.

Adim

Eylem

Ekran

1.

Uzaktan kontrol (durum satirinda REM gosteriimektedir)
ve lokal kontrol (durum satirinda LOC gdésterilmektedir)
arasinda gegis yapmak igin, tusa basin .

Not: Lokal kontrole gegis, 76.01 Lokal kilit parametresi ile
engellenebilir.

Stirtict ilk kez agildiginda uzaktan kontroldedir (REM) ve
surtictndn 1/O terminalleri ile kontrol edilir. Lokal kontrol
(LOC) moduna gegmek ve sirictliyl kontrol panelini
kullanarak kontrol etmek igin asagidakilere basin .
Sonug, tusa ne kadar siire boyunca bastiginiza gére
degisir:

Tusu hemen birakirsaniz (ekranda “Lokal kontrol
moduna gegiliyor” ifadesi yanip séner) surtict durur.

Kontrol referansini sayfa 23'te anlatilan sekilde ayarlayin.

“Calistirmaya Devam” metni gériintilenene kadar tusa
basili tutarsaniz siricu eskisi gibi calismaya devam
eder. Sirlcu, calisma/durma durumu ve referans igin
gegcerli uzaktan kumanda degerlerini kopyalar ve bunlari
ilk lokal kontrol ayarlari olarak kullanir.

Lokal kontrolde siirlicliyii durdurmak igin (&) tusuna
basin.

Lokal kontrolde siirlicliyli baslatmak igin tusuna
basin.

LOCY MESAJ
Lokal kontrol
moduna gecis.

00:00

Durum satirindaki ok (L veya \5)
dénmeyi durdurur.

Durum satirindaki ok (L veya 5)
dénmeye baslar. Suriict set
noktasina ulasana kadar noktaldir.




B Cikis modu

Cikis modunda asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

* Uc adete kadar sinyalin gergek degerini izleme

* motor ddbnme ydniunu degistirme

* hiz veya frekans referansini ayarlama

» ekran kontrastini ayarlama
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« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

% tusuna arka arkaya basarak Cikis moduna gegebilirsiniz.

Ekranin sag késesinde referans degeri gorintilenir.
Orta kisim (¢ adete kadar sinyal degerini ya da
cubuk grafigi géruntileyecek sekilde konfigure
edilebilir; izlenen sinyallerin segilmesi ve
degistiriimesi ile ilgili talimatlar igin bkz. sayfa 37.

Motor donme yoniiniin degistirilmesi

30 00rpr]
49.10 u:
0.50 a
10.7 %

VBN 100:00 [ MENU

Locy

(durum satirinda % gorintilenir) almak ya da tam tersi
icin tusa basin %.

Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene REM &, 30.00rpm
kadar &3 tusuna basin.
49.10 uz
0.50 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
2. Surictl, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM LOC L 0.00rp
gosterilir), lokal kontrole gegmek igin tusa basin . 49 10
Ekranda mod degistiriimesi ile ilgili kisa bir mesaj L] Hz
gorintilenir ve Cikis moduna donulir. . 5 0 A
0.7 %
YON 1 00:00 [ MENU
3. Yénd ileriden (durum satirinda & goriintiilenir) geriye

Cikis modunda hiz veya frekans referansinin ayarlanmasi

Ayrica, bkz. Referans Yazma bolimu, sayfa 49.

Adim | Eylem Ekran
1. Eger Cikis modunda degilseniz, Cikis moduna gegene REM &, 0.00rp
kadar KIS tusuna basin.

49.10 2

.50 A

10.7 «
—YON 1 00:00 [ MENU
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Adim | Eylem Ekran
2. Stirlicii, uzaktan kontroldeyse (durum satirinda REM LOC 30.00rpm
gosterilir), lokal kontrole gegmek igin tusa basin . 4 9 10
Ekranda mod degistiriimesi ile ilgili kisa bir mesaj L] Hz
gorantdlenir ve Cikis moduna dénulr. O . 5 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
3. Ekranin sag ust késesinde goruntlilenen vurgulanan LOCYL 31.00rpm
degeri artirmak igin <_A ™ tusuna basin. Deger hemen 4 9 10
degisir. Strlclnin kalici belleginde saklanir ve - Hz
kapatildiginda otomatik olarak geri yuklenir. . 5 A
Degeri azaltmak igin <_¥_~ tusuna basin. 7 %
YON 00:00 MENU
Ekran kontrastini ayarlama
Adim | Eylem Ekran
1. Eger QIkI? modunda degilseniz, Cikis moduna gegene LoCv™y 0.00rp
kadar % tusuna basin. 49 10 Hz
0.50 A
10.7 %
YON 00:00 MENU
2. Kontrasti artirmak igin % ve (A ™\ tuslarina ayni LOC Y, 0.00rp
anda basin. wEns 4 9 10
Kontrasti azaltmak igin N Ve ¥ tuglarina ayni - Hz
anda basin. O 5 A

10.7 %
YON 1 00:00 [ MENU _




B Parametreler
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Parametreler seceneginde asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

» parametre degerlerini goriintileme ve degdistirme

« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Parametre segcme ve degerini degistirme

Adim

Eylem

Ekran

1.

Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Ana meniye
gidin.

Aksi takdirde Ana mentye ulasana kadar % tusuna
basin.

LOCT, ANA MENU 1
PARAMETRELER
ASISTANTLAR

DEGISEN PAR
“CIKTS 1 00:00 [ GIR _

Meniide A ve ¥ _~ tuglarina basarak
PARAMETRELER'i segig ve Parametreler segcenegine

gegcin, ve tusa basin %

LOCL PAR GRUPLAR —01
01 Gercek dederler

02 I/0 degerleri ]
03 Kontrol degerleri
04 uUygulama_degerleri

05 pompa degerTeri
CIKIS |1 00:00 [ SEC

A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametre
grubunu segin.

Tusa basin %

LOCY, PAR GRUPLAR —99

99 Start up data

01 Gercek_degerler

02 I/0 degerTeri )

82 Kontrol degerleri
U

ulama degerleri
CIKIS 1 00:00 [ SEC

LOCY PARAMETRELER —

9901 D1

Tlrkce
9904 Motor tipi
9905 Motor kontl modu
9906 Mot nom akimi
CIKIS |1 00:00 [ YAZ

A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametreyi
secin. Gegerli parametre degeri, segilen parametrenin
altinda goruntilenir. Burada 99.06 Mot nom akimi
parametresi, bir 6rnek olarak kullaniimistir.

Tusa basin %.

LOCY PARAMETRELER —

9901 D1l

9904 Motor tipi
9905 Motor kontl modu
9906 Mot nom akimi

0.0 A
CIKIS | 00:00 [ YAZ
LOC U PAR YAZ

9906 Mot nom akimi
| | A

VAZGEC | 00:00 [KAYDET
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Adim

Eylem

Ekran

(A ve ¥ tuslarini kullanarak parametre igin yeni
bir deger belirleyin.

Ok tusuna bir kez basildiginda deger artar ya da azalir.
Tusa bir slre basiimasi, ilk basta imle¢ sola dogru bir
hareket edene kadar gecerli basamagi degistirir. Bu, tus
serbest birakilana kadar tekrarlanir.

Tus serbest birakildiktan sonra gegerli basamagin adim
adim ayarlanmasi mimkin olur. Bir stire boyunca higbir
tusa basiimazsa imleg, her seferinde saga dogru bir
hareket eder.

iki tusa da ayni anda basildiginda gériintiilenen deger,
varsaylilan degerle degistirilir.

LOC U PAR YAZ

9906 Mot nom _akimi
.5a

VAZGEC | 00:00 [ KAYDET

Yeni deg@eri kaydetmek icin tusa basin &

Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin tusa

basin Wﬁ.

LOCY PARAMETRELER ——

9906 Mot nom akimi
3.5 A

9907 Mot nom gerilimi

9908 Mot nom frekansi

9909 Mot nom hizi

CIKIS |1 00:00 [ YAZ

Deger isareti parametrelerinin degerinin degistiriimesi

Yukarida goésterilen parametrelere ek olarak iki tir pointer parametresi
bulunmaktadir; deger isareti parametreleri ve bit isareti parametreleri. Deger isaret
parametresi, bir bagka parametrenin degerini isaret eder.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Ana meniye || OC &, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna PARAM ETRE L E R
basin. ASTSTANTLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Meniide /A ve \¥_~ tuglarina basarak LOCY PAR GRUPLAR —01
PARAMETRELERi segjn ve Parametreler segenegine 01 Gercek degerler
gegin, ve tusa basin %. 02 I/0 degerleri .
03 Kontrol degerleri
04 uygulama_degerleri
05 pompa degerTeri
CIKIS | 00:00 SEC
3. (A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametre

grubunu segin. Burada deger isareti parametresi 271.01
Hiz ref1 sgm bir érnek olarak kullaniimigtir.

LOC Y PAR GRUPLAR —21
15 Analog ¢ikislar

6 Sistem

19 H1z hesaplama

20 Limitler

CIKIS | 00:00 SEC
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Adim | Eylem Ekran
4. Uygun parametre grubunu segmek igin % tusuna LOC &, PARAMETRELER —
basin. Uygun parametreyi segmek igin 2~ ve 2101 H1z refl_scm
tuslarini kullanin; her parametrenin gegerli degeri alt AIl skala
kisimda gosterilir. 2102 H1z ref2 scm
2103 H1z refl fonk
2104 Hiz refl/2 fonk
CIKIS | 00:00 YAZ
YAZ o . . . .
5. Tusa basin . Deger isareti parametresinin gegerli LOCY PAR YAZ
degeri ve ayrica isaret ettigi parametre gorintilenir.
2101 Hiz rigl cm
AIl skala
[P.02.05]
VAZGEC] 00:00 SEC
6. A ve ¥ tuslarini kullanarak yeni bir deger LOCY PAR YAZ
belirleyin. Deger isareti parametresinin isaret ettigi
parametre uygun sekilde degisir. 2101 Hi1z refl m
FBA refl
[P.02.26]
VAZGEC] 00:00 SEC
7. Segcilen degerleri kabul etmek ve parametre listesine LOC & PARAMETRELER —
dénmek igin = tusuna basin. 2101 Hi1z refl scm
Yeni deger parametre listesinde gosterilir. FBA refl
2102 H1z ref2 scm
2105 H1z paylasimi
2109 H1z ref mtlk min
CIKIS | 00:00 YAZ
Bir analog sinyali deger olarak serbest sekilde = LOC Y, PAR YAZ
tanimlamak igin Pointer'i se¢in ve tusa basin .
Parametre grubu ve dizin gosterilecektir. 2101 Hi1z refl scm
A ve (¥ tuslarini kullanarak parametre grubunu P [.E 0%
secin. Imleg altindaki metin segili olan parametre " - h
grubunu gériintiler. 02 1I/0 degerleri
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
8. Parametre dizinini segmek igin % tusuna basin. LOC Y, PAR YAZ
imlecin altindaki metin gecerli ayari gésterir.
2101 Hiz refl scm
P.02 .0
0207 AI2 skala
VAZGEC | 00:00 [ KAYDET
9.

isaretleyici Earametresinin yeni degerini kaydetmek igin
AYDET

tusa basin

Yeni deder parametre listesinde gosterilir.

LOCL PARAMETRELER —
2101 H1z_refl_scm
AI2 skala

2102 H1z ref2 scm
2105 Hi1z pa¥1a§1m1 )
2109 Hiz ref mtlk min

CIKIS | 00:00 [ YAZ
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Bit pointer parametrelerinin degerinin degistirilmesi

Bit pointer parametresi, bir bagka sinyal igindeki bitin degerini isaret eder veya 0
(YANLIS) ya da 1 (DOGRU) olarak sabitlenebilir. Sonraki segenek igin bkz. sayfa 30.
Bir bit pointer parametresi, 32 bit sinyaldeki bir bitin bit degerini (0 veya 1) g0sterir.
Soldaki ilk bitin bit numarasi 31'dir ve sagdaki ilk bitin bit numarasi 0'dir.

Adim

Eylem

Ekran

1.

Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Ana meniye
gidin.

Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna
basin.

LOC T, ANA MENU 1
PARAMETRELER
ASTISTANTLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1.00:00 [ GIR _

2. Meniide <A™ ve (¥ tuslarina basarak LOC Y PAR GRUPLAR —01
PARAMETRELER'i segin ve Parametreler secenegine 01 Gercek degerler
gegin, ve tusa basin %. 02 I/0 degerleri

03 KontroT degerleri
04 Uygulama_degerleri
05 pPompa dederTeri
CIKIS | 00:00 SEC

3. A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametre LOC Y, PAR GRUPLAR —10
grubunu segin. Burada bit pointer parametresi 70.02 10 Start/stop on
Har1 start grs1 bir érnek olarak kullaniimisgtir. 11 Start ;stop mo! u

12 calisma modu

13 Analog_girisler

14 pijital 1/0
;I_\clkls 00:00 [ SEC _

4. Uygun parametre grubunu segmek igin % tuguna LOC &~ PARAMETRELER —
basin. Her parametrenin gegerli degeri, adinin altinda 1001 Harl start fon
gosterilir. Inl

1002 Harl start grsl
1003 Harl start grs2
1004 Har2 start Fonk
CIKIS | 00:00 YAZ
AN ve ¥ tuslarini kullanarak 70.02 Har1 start LOC & PARAMETRELER —
grs1 parametresini segin. 1001 Harl start fonk
1002 Harl start grsl
DI1
1003 Harl start grs2
1004 Har2 start Fonk
CIKIS | 00:00 YAZ
5. % tusuna basin.

LOCY PAR YAZ
1002 Harl start grsl
DI1

[P.02.01.00]

VAZGEC] 00:00 [ SEC
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Adim | Eylem Ekran
6. AN ve ¥ tuslarini kullanarak yeni bir deger LOCY PAR YAZ
belirleyin. imleg altindaki metin, karsilik gelen parametre
grubu, dizin ve biti gosterir. 1002 Harl start grsl
[P.02.03.03]
VAZGEC| 00:00 SEC
7. Secilen degerleri kabul etmek ve parametre listesine LOC &~ PARAMETRELER —
dénmek igin 3 tusuna basin. 1002 Harl start grsl
DI04
1003 Harl start grs2
%88? Har% start on%
HarZ2 start grs
CIKIS | 00:00 YAZ
ikili parametrenin bir bitini deger olarak serbessotNgAﬂ(ilde LOC Y PAR YAZ
tanimlamak igin Pointer'i segin ve tusa basin .
Parametre grubu, dizin ve bit gésterilecektir. 1002 Harl start grsl
@ye ¥ tuslarini kullanarak parametre grubunu P . [m . 01 . 6
secin. Imleg altindaki metin segili olan parametre < -
grubunu gériintiler. 02 1/0 deger] er
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
8. Parametre dizinini segmek igin Swﬁ tusuna basin. LOC Y PAR YAZ
imlecin altindaki metin gecerli ayari gésterir.
1002 Harl start grsl
P.02.[H.0
0201 DI durumu
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
9. Biti segmek igin % tusuna basin. LOC Y, PAR YAZ
imlecin altindaki metin gecerli ayari gésterir.
1002 Harl start irfl
P L] 02 L] 01 L] .
01 pI12
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
10.

Pointer earametresinin yeni dederini kaydetmek icin tusa
KAYDET

basin .

Yeni deder parametre listesinde gosterilir.

LOC L PARAMETRELER

1002 Harl start 8r51
P.02.01.01

1003 Harl start grs2
1004 Har2 start Tonk

1005 Har2 start grsl
CIKIS | 00:00 [ YAZ
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Bit pointer parametresinin degeri sabit 0 (YANLIS) veya 1 (DOGRU) olarak nasil
degistirilir

Bit pointer parametresi, 0 (YANLIS) veya 1 (DOGRU) sabit degerine ayarlanabilir.

Bit pointer parametresini kontrol paneli Gzerinde ayarlarken, degeri 0 (C.YANLIS
olarak gériintiilenir) veya 1 (C.DOGRU) olarak sabitlemek igin SABIT segilir.

Adim

Eylem

Ekran

1.

Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Ana meniye
gidin.

Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna
basin.

LOC T, ANA MENU 1
PARAMETRELER
ASTISTANTLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1.00:00 [ GIR _

2. Meniide /A ve \¥_~ tuglarina basarak LOC Y PAR GRUPLAR —01
PARAMETRELER'i segin ve Parametreler segenegine 01 Gercek degerler
gegin, ve tusa basin %. 02 I/0 degerleri .
03 Kontrol degerleri
04 uygulama_degerleri
05 pompa degerTeri
CIKIS | 00:00 SEC
A ve ¥ tuslarini kullanarak uygun parametre LOCY PAR GRUPLAR —14
grubunu segin. Burada bit pointer parametresi 74.07 10 Sta rt/stop/yén
DIO2 ¢ks kaynagi bir 6rnek olarak kullaniimistir. 11 Sta I"t/StOp modu
12 Galisma modu
13 Analog girisler
IHInﬂiﬂﬁémiIﬂiilllll
CIKIS | 00:00 SEC
3. Uygun parametre grubunu segmek igin % tusuna —
basin. . A™ ve ¥ _~ tuglarini kullanarak uygun Iiggfj DE%I}_AIE?_EERELER
parametreyi secin. Her parametrenin gecerli degeri, 1405 DIO1l Toff
adinin altinda gdsterilir. 1406 DIO2 konf
1407 DIO2 8k$ kagnag1
P.06.02.03
CIKIS | 00:00 YAZ
4. Tusa basin %.

AN ve ¥ tuslarini kullanarak SABIT'i secin.

LOCY PAR YAZ

1407 D102, ¢cks kaynagi
Pointer

VAZGEC | 00:00 [SONRAKI

LOCY PAR YAZ

1407 p102 ¢ks kaynagn
Sabi1t

VAZGEC | 00:00 [SONRAKI
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Adim | Eylem Ekran
5. Tusa basin % LOC Y PAR YAZ
1407 DIO2 Eki kainag'l
[0]
VAZGEC | 00:00 [KAYDET
6. Bit pointer parametresi icin bir yeni sabit degeri (DOGRU LOCY PAR YAZ
veya YANLIS)
A ve ¥ tuslariyla belirtin. 1407 DIO2 fki kaﬁnag'l
[1]
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
7. Devam etmek igin tusa basin &

Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin tusa
basin YaZES,
Yeni deger parametre listesinde gosterilir.

LOC L PARAMETRELER —

1407 DIO2 c¢ks kaynagi
C.DOGRU

1408 DIO2 Ton
1409 DIO2 Toff
1410 p1o3 konf

CIKIS | 00:00 [ YAZ

izlenen sinyallerin segilmesi

Adim

Eylem

Ekran

1.

Cikis modunda hangi sinyallerin izlenecegini ve nasil
goruntilenecegini 56 Panel gésterimi grubu
parametreleriyle segebilirsiniz. Parametre degerlerinin
degistiriimesi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. sayfa 25.

Not: 56.01...56.03 parametrelerinden birini sifir olarak
ayarlarsaniz ¢ikis modunda geri kalan iki sinyalin adlarini
gorebilirsiniz. 56.04...56.06 mod parametrelerinden birini
Pasif olarak ayarlarsaniz da adlar gosterilecektir.

LOCY PAR YAZ
5601 Sinyall param

VAZGEC | 00:00 [SONRAKI

LOCYL PAR YAZ
5602 Sinyal2 param

VAZGEC | 00:00 [SONRAKI

LOCY PAR YAZ
5603 Sinyal3 param

VAZGEC | 00:00 [SONRAKI
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B Asistantlar

Asistantlar, 6rnegin uygulama makro sec¢imi, motor verilerini veya referans secimini
girme gibi belirli bir gérevle ilgili temel parametre ayarlari hakkinda yol gésteren
rutinlerdir.

Asistan, sadece kullanicinin ayarlamasi gereken bir parametre sirasindan
olusabilecegi gibi cevaplarina dayali olarak bir veya birgok parametrenin otomatik
olarak ayarlandigi sorular da icerebilir. Asistan ayni zamanda segimlerle ilgili ek
bilgiler de gorintileyebilir.

Asistan modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

+ asistanlar kullanarak bir temel parametre setinin spesifikasyonlari ile ilgili yardim
alma

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Farkli yazilim suramleri farkli asistanlar icerebilir.

Asistanlari cagirma

Asagidaki tabloda, asistanlarin nasil kullanildigi gosterilmektedir.

Adim | Eylem Ekran

1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Anameniye || 0C ®, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna PARAM ETRE L E R
basin. ASTSTANTLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 1.00:00 [ GIR _

2. Asistantlar moduna gegmek igin, <A ve ¥ LOC L SECIM ———1/3

tuslarini kullanarak meniide ASISTANLAR segenegini Asistani secin:
belirtin ve su tusa basin: % Motor Avarlari
uygulama Makrosu

Devreye alma

asistani
CIKIS | 00:00 [ TAMAM
3. A ve ¥ tuslari ile vurgulayarak bir asistan se¢in | [ 0C @, PAR YAZ
ve tuga basin J&&.
+ Asistan kullanicidan bir parametreyi ayarlamasini 9904 Motor ti p1
istediginde, ayar sayfa 25'ten itibaren anlatildigi
sekilde yapilir. [0]

+ Asistan bir soru sordugunda tuslari <A™ ve ¥
tuslari ile en uygun cevabi segin ve tusa basin T“%’i. CIKIS | 00:00 [KAYDET

4. Asistan tamamlandiktan sonra ana menu gorintdlenir.
Bir baska asistanla islem yapmak igin proseduri 2.
adimdan itibaren tekrarlayin.

Asistani herhangi bir asamada iptal etmek igin tusa
basin




B Degistirilen Parametreler
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Degistirilen parametreler modunda asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

* makro varsayilan degerlerinden degistiriimis tim parametrelerin listesini
gOruntileme

* bu parametreleri degistirme

« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Degistirilen parametrelerin goériintiilenmesi ve diizenlenmesi

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Anamentiye || oC L, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna PA RAM ETRE L E R
basin. ASTISTANTLAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Degistirilen Parametreler moduna gegmek igin <A™ ve
¥ tuslarina basarak meniide DEGISEN PAR l';glcﬂ;r/nel‘ﬁ%ﬁ r yok
secenegini segin ve tusa basin &
Gegmiste degistirilmis parametre yoksa ilgili metin
gOsterilecektir.
00:00
Parametreler degistiyse bunlarin listesi =T _
gorintilenecektir. ¢ A ve ¥ tuslarini kullanarak I:(.)C.Z 6 GN a'l
degistirilen parametreyi listede segin. Segilen 3.5 A
parametrenin degeri parametrenin altinda géruntulenir. 9907 Mot nom gerilimi
9908 Mot nom Frekansi
9909 Mot nom hizi
CIKIS | 00:00 YAZ
3. Degeri degistirmek igin % tusuna basin. LOC © PAR YAZ
9906 Mot nom_akimi
.5 A
VAZGEC | 00:00 [KAYDET
4. AN ve ¥ tuslarini kullanarak parametre igin yeni

bir deger belirleyin.

Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tusun
asagi dogru tutulmasi degerin daha hizli sekilde
degismesine neden olur. Tuslara ayni anda basildiginda
gérintllenen deger, varsayilan degerle degistirilir.

LOC U PAR YAZ

9906 Mot nom ak'|0m1
| | A

VAZGEC | 00:00 [KAYDET
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Adim

Eylem

Ekran

Yeni degeri kabul etmek icin tusa basin %. Eger yeni
deger varsayilan deger ise parametre, degistirilen
parametreler listesinden ¢ikarilr.

Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak igin tusa

basin ‘/Azﬁ.

LOC ¥ DEGISEN PAR ——

nom gerilimi
9908 Mot nom FTrekansi
9909 Mot nom hizi

9907 Mot

CIKIS 1 00:00 [ YAZ




B Hata Kayit

Hata Kayit segeneginde asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

+ suricl hata tarihgesini gorintileme
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* en yakin zamandaki hatalar hakkindaki tum ayrintilarini gértntileme

* hataile ilgili yardim metnini okuma ve dizeltici islemler yapma

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Hatalar goriintiileme

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Anamentiye || oC &, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana menuye ulasana kadar % tusuna PA RAM ETRE L E R
basin. ASTSTANTLAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Hata Kayit segenegine gitmek igin A ve ¥’ L
tuslarmgilrzasarak menlde HATA KAYIT'l segin ve tusa Hg%ab tMaII::?ﬁ%eSi
basin : buTunamad-
Hata ge¢misinde hata yoksa ilgili metin gosterilecektir.
— ——
Hata geg¢misi varsa ekranda en yeni hatayla baglayan LOCY, HATA KAYIT —1
hata giinlug gosterilir. Sirada gorintilenen rakam, Hata | |EYR LOKAL KNT KAYBI
izleme bélimiinde listelenen nedenler ve ¢ézim yollari 29.04.08 10:45:58
arasindan uygun olanini segebileceginiz hata kodudur
(sayfa 315).
CIKIS | 00:00 | DETAY
3. Hatanin ayrintilarini gériintiilemek igin A ve ¥ LOC Y, LOKAL KNT KAYBI
tuslariyla segin ve tusa basin 2&& . ZAMAN
A™ ve (¥ tuslarina basarak metnin iginde 10:45:58
ilerleyin. e HATA KODU
Onceki ekrana dénmek igin tusa basin ﬁ 36
HATALI UZATMA KODU
CIKIS | 00:00 TANI
4. Hata tespitinde yardim istiyorsaniz tusa basin %. LOCYL
par ‘30.0
3 Lokal kontrol
kayb1'

kontrol edin._ PC_veya

anel bagli olmali.
CIKIS TAMAM
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Adim

bir deger belirleyin.

Yeni deg@eri kabul etmek igin tusa basin
Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak icin tusa
basin (23,

KAYDET

Eylem Ekran
5. Tusa basin =, Panel, hatay! duzeltmek igin gereken LOC ® PAR YAZ
parametreleri diizenlemenizi saglar.
3003 Lokal kntr kayip
Hata
[1]
CIKIS | 00:00 [KAYDET
6. (A ve ¥ tuslarini kullanarak parametre igin yeni

LOC U PAR YAZ

3003, Lokal_kptr kayip
Guvenlihiz
[21

CIKIS 00:00 [KAYDET

Hata resetleme nasil yapilir

Onceki ekrana dénmek igin tusa basin %

Adim | Eylem Ekran

1. Bir hata olustugunda hatayi tanimlayan bir metin LOCY, HATA ——
gosterilir. RESET
Hatayi resetlemek icin, tusa basin N HATA 3 6

LOKAL KONT KAYBI

RESET CIKIS




B Zaman&Tarih

Zaman&Tarih seceneginde yapabilecekleriniz:

» saati gortintileme ya da gizleme

* tarih ve saat goriintiileme formatini degistirme

+ tarih ve saat ayari yapmak
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* glnsigindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak ayarlanmasini
devreye alma/devre disi birakma

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Kontrol Panelinde, panele suriici tarafindan enerji saglanmadigi durumlarda da
saatin galismasini saglayan bir pil bulunmaktadir.

Saati goriintiileme veya gizleme, ekran formatlarini degistirme, tarih ve saati
ayarlama ve giin isigindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik olarak
ayarlanmasini devreye alma veya devre digi birakma

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Anamentiye || oC ®, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna PA RAM ETRE L E R
basin. ASTISTANTLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Zaman&Tarih segenegdine gegmek igin menilide LOC Y, ZAMAN&TARIH —1
AN ve ¥ tuglar ile ZAMAN&TARIH'i secin ve SAAT GORUNURLUK
tusa basin <. ZAMAN FORMATI
TARIH FORMATI
ZAMANI GIR
TARIHI GIR
CIKIS | 00:00 SEC
3.

Saati gorintulemek (gizlemek) igin mentde SAAT
GORUNURLUK secenegini segin, tusuna basin,
A ve ¥ tuglariyla Saat géster (Saat sakla)
segeneklerini segin ve

&= tusuna basin ya da degisiklik yapmadan énceki
ekrana dénmek igin, tusa basin %

Saat formatini belirlemek icin meniide ZAMAN FORMATI
U . SE!

secenegini segin, tuguna basin ve (A ve

¥ tuslariyla uygun bir format segin. Kaydetmek igin

% tusuna veya iptal etmek igin Y&Z5ES tusuna basin.

LOC T SAAT GORUNUR —1
Saat goster
Saat sakla

CIKIS | 00:00 [ SEC

LOCY ZAMAN FORMATI -1
24-saat
12-saat

VAZGEC] 00:00 SEC
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Adim

Eylem

Ekran

Tarih formatini bellréemek icin meniide TARIH FORMATI
segenegini segin, tusuna basin ve uygun bir format
segin.

Kaydetmek igin ﬁ tusuna veya iptal etmek igin ﬁ
tusuna basin.

Saati ayarlamak igin mEenude ZAMANI GIR segenegini
segin ve tusa basin

(A ve (¥ tuslarina basarak saati ayarlayin ve
tusa basin T{YAM

Daha sonra dakikalari belirtin. Kaydetmek igin
tusuna veya iptal etmek igin YA&ZES tusuna basin.

TAMAM

LOCY TARIH FORMATI -1

gg.aa.yy
aa/gg/yy

aa 99/Yyyyy
VAZGEC | 00:00 | TAMAM

LOCY ZAMANI GIR

iH:41

VAZGEC TAMAM
Tarihi ayarlamak igin mEenude TARIHI GIR segenegini LOC Y TARIHI GIR

segin ve tusa basin

A ve ¥ tuslarini kullanarak tarihin ilk bélimiini
(segilen tarih formatina gore degisir) ayarlayin ve tusa
basin Y&= . Ayni iglemi ikinci k|5|m icin tekrarlayin. Yil
ayarladiktan sonra tusa basm @ Degisiklikleri iptal
etmek igin tusa basin ez

iE].03.2008

VAZGEC]| 00:00 | TAMAM

Glin 1s1gindan yararlanma degisiklerinde saatin otomatik
olarak ayarlanmasini devreye almak veya devre disi
birakmak igin menilide GUNISIGISEASARRUFU
segenedini segin ve tusa basin

tusuna basildiginda, izlenmesi igin segebileceginiz
gln 1sigindan yararlanma degisikliklerinin uygulandigi
Ulke ya da bdlgelerdeki gunisigindan yararlanma
déneminin baslangi¢ ve bitis tarihlerinin goérintulendigi
yardim agilir. A ve ¥_ tuslarina basarak
metnin |19|nde ilerleyin. Onceki ekrana dénmek igin tusa
basin
Glin 1si1§indan yararlanma degisikliklerinde saatin
otomatik olarak ayarlanmasini devre dl$l birakmak igin
Kapali segenegini segin ve tusa basin
Saatin otomatik olarak ayarlanmasini etklnle§t|rmek icin,
gln 1s1gindan yararlanma degisiklikleri izlenecek olan
lke veya bolgeyi segin ve tusa basin
Degisiklik yapmadan énceki ekrana dénmek icin tusa

basin %

LOC & GUN IiIK TAS —1
0,

EU
us
Australial:NSw,Vvict.
Australia2:Tasmania.
CIKTIS 1 00:00 | SEC

LOCY YARDIM
EU:

on: Mar last Sunday
off: oct last Sunday

us:
CIKIS | 00:00
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B Parametre Yedekleme

Parametre Yedekleme secenegi, surlici parametrelerinin yedeginin alinmasi igin bir
suriiciden baska bir surtclye verilmesi iglemidir. Karsiya yukleme, dort adete kadar
kullanici seti de dahil olmak tGzere tim surtcu parametrelerini Kontrol panelinde
kaydeder. Yedekleme dosyasinin segilebilir alt setleri daha sonra kontrol panelinden
ayni sUriicliye veya ayni tirdeki bir baska sturlclye geri yiklenebilir/yiklenebilir.

Parametre Yedekleme seceneginde asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:

* PANELE YEDEKLEME AL ile tiim parametrelerin siriictiden kontrol paneline
kopyalanmasi. Bunlarin arasinda kullanici parametre setleri ve ID Run tarafindan
olusturulanlar gibi dahili (kullanici tarafindan degistiriliemeyen) parametreler de
bulunmaktadir.

« YEDEKLEME BILGISI ile kontrol paneline kaydedilmis yedekleme hakkindaki
bilgilerin goriintilenmesi. Bu, paneldeki gecerli yedekleme dosyasinin érnegin
sriim bilgilerini igerir. TUM PAR. GERI YUKLE ile parametreleri bir bagka
suriicliye geri yukleyeceginiz zaman surictlerin uyumlu oldugundan emin olmak
amaciyla bu bilgilerin kontrol edilmesi faydali olacaktir.

+ TUM PAR. GERI YUKLE komutunu kullanarak tam parametre setinin kontrol
panelinden surlclye geri yuklenmesi. Dahili, kullanici tarafindan degistirilemeyen
motor parametreleri de dahil olmak Uzere tim parametreler siriclye yazilir. Bu,
kullanicinin parametre setlerini ICERMEZ.

Not: Bu fonksiyonu sadece bir yedekten gelen parametreleri geri ylklemek veya

uyumlu olan sistemlere parametreleri geri yliklemek igin kullanin.

+ Motor verileri harig tim parametreleri IDRUN HARIC GERIYUK ile siiriiciiye geri
yukleyin.

+ Sadece motor veri parametrelerini IDRUN GERIYUKLE ile siiriiciiye geri
yukleyin.

+ TUM KUL SET GERIYUKLE ile tim kullanici setlerini siiriiciiye geri yiikleyin.

+ KULL SET1 GERIYUKLE...KULL SET4 GERIYUKLE ile sadece kullanici seti
1...4'U suriclye geri yikleyin.

Parametrelerin yedeklenmesi ve geri yiiklenmesi

Kullanilabilir tim yedekleme ve geri yikleme fonksiyonlari igin bkz. sayfa 39.

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Anamentiye || oC ®, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar % tusuna PA RAM ETRE L E R
basin. ASTISTANTLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
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Adim

Eylem

Ekran

Meniide .~ A ve ¥ _ tuglariyla PAR YEDEKLE'yi
secgerek Parametre Yedekleme segenegine gegin, tusa

GIR
basin ﬁ

LOCY, PAR YEDEKLE —1
PANELE_YEDEKLEME AL ]
YEDEKLEME BILGISI

TUM PAR. GERI YUKLE
IDRUN HARIC GERIYUK
IDRUN GERIYUKLE

CIKIS | 00:00 SEC

Tum parametreleri (kullanici setleri ve dahili parametreler
de dahil olmak Uzere) suriiciden kontrol paneline
yiiklemek igin (A ve S¥_~ tuslarini kullanarak
Yedekleme parametresinde PANELE YEDEKLEME AL"i
secin ve tusa basin . Islem baslatilir. Islemi
durdurmak istiyorsaniz 2US, tusuna basin.

Yedekleme islemi tamamlandiktan sonra ekranda
bununla ilgili bir mesaj gériintilenir. Par Yedekle'ye geri
dénmek icin % tusuna basin.

LOCY PAR YEDEKLE ——
Kopyaliyor 1/2

~ Db0S 100:00

LOCT MESA] —
Parametre geri
yiukleme basarila

TAMAM | 00:00

Geri ylkleme fonksiyonlarini gergeklestirmek igin
(burada TUM PAR. GERIYUKLE é&rnek olarak verilmistir)

ve C¥_ tuslarini kullanarak Parametre
Yedekleme menisiinde uygun islemi segin.

Tusa basin % Geri ylkleme baslar.

Bir siirim testi yapilir. <A™ ve ¥ _~ tuglarina basarak
metnin iginde ilerleyin.

. . CONT .
Devam etmek isterseniz tusa basin . Islemi

durdurmak istiyorsaniz YAZSES tusuna basin. Yiikleme
devam ediyorsa ekranda bununla ilgili bir mesaj
gérantdlenir.

LOCYT PAR YEDEKLE —3
PANELE YEDEKLEME AL
YEDEKLEME BILGISi
[TUM_PAR. GERI YUKLE |
IDRUN HARIC GERIYUK
IDRUN GERIYUKLE

CIKIS | 00:00 [ SEC

LOCY PAR _YEDEKLE ——
Parametreler
ac¢iliyor

00:00

LOCY SURUM KONTROL -1
YAZILIM SURUMU
UIFQ,200F,0,
UIFQ,200c,0,

OK

!B!N_QEFIDI
VAZGEC] 00:00 [ CONT

LOCY PAR _YEDEKLE ——
Parametreler
aciliyor

00:00
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Adim

Eylem

Ekran

Yukleme devam eder ve slirlict bastan baglatilir.

LOCY PAR YEDEKLE ——
Siricl ag¢iliyor

00:00

Aktarma durumu ekranda tamamlama yulzdesi olarak
gosterilir.

Yikleme sonlanir.

LOCYU PAR YEDEKLE ——

Tuim _parametreleri
geri yiikle

50%

]

LOCY PAR_YEDEKLE ——
Parametreler
ylikTlendi

_—)

Parametre hatalari

Farkh yazilim strtimleri arasinda parametreleri yedeklemeyi ve geri yiiklemeyi
denerseniz panelde asagidaki parametre hatasi bilgileri gérintulenir:

Adim | Eylem Ekran
1. Geri ylikleme islemi normal bir sekilde baglatilir. LOCY PAR YEDEKLE ——
Parametreler
aciliyor
00:00
2. Bir stirim testi yapilir.

Panelde, yazilim surimlerinin ayni olmadigini
gorebilirsiniz.

A ve ¥ tuglarina basarak metnin iginde
ilerleyin.

Devam etmek igin tusa basin %. islemi durdurmak
+ i~ VAZGE!

icin tusuna basin.

LOCY, SURUM KONTROL -1
YAZILIM SURUMU
UIFQ,200F,0,
UIFQ,200cC,O0,

OK

URUN CESIDT
VAZGEC] 00:00 [ DEVAM

LOCY SURUM KONT —2
YAZILIM SURUMU

(0]
VAZGEC] 00:00 [ DEVAM
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Parametreler arasinda A ve <_¥_ tuslarini
kullanarak gezinebilirsiniz. Parametre hatasinin nedeni
de gosterilir.

Adim | Eylem Ekran
3. Yukleme devam ediyorsa ekranda bununla ilgili bir mesaj LOC® PAR YEDEKLE ——
gériintdilenir. Parametreler
aciliyor
00:00
Yukleme devam eder ve sirlcu bastan baslatilir. LOCY PAR YEDEKLE ——
Siricl ag¢iliyor
00:00
A_I‘(taml'nla durumu ekranda tamamlama ylzdesi olarak LOCY PAR YEDEKLE ——
gosterilir. Tim _parametreleri
geri yukle
I 50%
| |
Yikleme devam eder. LOCY PAR YEDEKLE ——
Suriuci ag¢iliyor
00:00
Yukleme sonlanir. LOCY PAR YEDEKLE ——
Parametreler
yiklendi
— ——
4. Panelde hatali parametrelerin listesi gosterilir.

LOCYT PARAM HATASI —1
9401 Har 181 sec

?
YANLIS DEGER TiPi
Vd

9402 Har I0Z sec
HAZIR ] 00:00

LOCY PARAM HATASI -13
21110
21201

?
PARAM BULUNAMADI

HAZIR ] 00:00
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Adim | Eylem Ekran
5. YAZ komutu gérinir oldugunda % tusuna basarak LOCY PAR YAZ
parametreleri diizenleyebilirsiniz. 95.01 Cntr bord kay
parametresi 6rnek olarak kullaniimistir. 9501 cntr bord kay
Parametreyi, Parametreler bolimu, sayfa 25'te H a r -I C 1 2 4V
gésterildigi gibi dizenleyin. [1]
VAZGEC | 00:00 [KAYDET
6. Yeni degeri kaydetmek igin KA%?DETtusuna basin. LOCY, PAR YAZ
Hatall parametrelerin listesine geri donmek igin g 9501 ¢ntr. hord_ kay
tusuna basin. Dah1i -I 1 2 4V
(0]
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
7. Sectiginiz parametre degeri parametre adi altinda

gorintilenir.

Parametreleri diizenlemeyi bitirdiginizde 7 tugsuna
basin.

LCb PARAM HATASI —9
t

950
HAZIR ] 00:00 YAZ

Farkli yazilim siiriimleri arasinda bir kullanici setini geri yliklemeye calisma

Farkli yazihm strumleri arasinda bir kullanici setini yedeklemeyi ve geri yiklemeyi
denerseniz panelde asagidaki alarm bilgileri géruntulenir:

Adim | Eylem Ekran
1. Geri ylikleme islemi normal bir sekilde baglatilir. LOCY, PAR YEDEKLE ——
Parametreler
aciliyor
00:00
2. Siriim kontroli tamam.

Panelde, yazilim surimlerinin ayni olmadigini
gorebilirsiniz.

Metinde «“A ™ ve ¥ tuslarini kullanarak
gezinebilirsiniz.

LOCY SURUM KONT —1
YAZILIM SURUMU
UIFQ,200F,0,
UIFQ,ZOOC,O,

URUN sIDI
VAZGEC | 00:00 [ DEVAM

LOCY SURUM KONT —2
YAZILIM SURUMU

OK
VAZGEC] 00:00 [ DEVAM
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Adim

Eylem

Ekran

Yukleme devam ediyorsa ekranda bununla ilgili bir mesaj
gorantdlenir.

LOCY PAR _YEDEKLE ——
Parametreler
aciliyor

00:00

Yikleme devam eder ve sirlcu bastan baslatilir.

LOCY PAR YEDEKLE
Siricl ag¢iliyor

00:00

Aktarma durumu ekranda tamamlama ylzdesi olarak
gosterilir.

LOCY PAR YEDEKLE ——

Kull setl
geri yiikle

B 50%
| |

Yukleme devam eder.

LOCY PAR_YEDEKLE ——
Parametreler
aciliyor

00:00

Yiikleme devam eder ve sirlcu bastan baslatilir.

LOCT PAR YEDEKLE ——
Suriuci ag¢iliyor

—100:00 [

Yikleme sonlanir.

LOCY PAR_YEDEKLE —
Parametreler
yukTendi

— —

Panelde, alarmi tanimlayan bir metin gésterilir ve Par
Yedeklemeye geri dondlur.

LOCY ALARM

ALARM 2036
GERI YUKLEME

CIKIS
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Farkli yazilim siiriimleri arasinda bir kullanici setini yliklemeye ¢alisma

Farkh yazilim sUrimleri arasinda bir kullanici setini yiklemeyi denerseniz panelde
asagidaki hata bilgileri gérintilenir:

Adim | Eylem Ekran
1. Bolim Parametreler, sayfa 25'da gdsterildigi gibi ana _
menﬂqui PARAMETRELER'i segerek Parametreler Ij_cz)céé] l:élﬁnaGlﬁnl(J)EtAR 16
segenegine gidin. 13 Analog_girisler
16.09 Kull ayar sgm parametresi izerinden bir kullanici 14 pijital 1/0
seti yiiklenir. 16 Sistem ve (_A™ tuslarini kullanarak 15 Analo 1kislar
¥ parametre grubunu segin. w
CIKIS [ 00:00 SEC
2. Parametre grubu 16'y1 segcmek igin < tusuna basin. N
A ve (¥ tuslarini kullanarak 76.09 Kull ayar sgm Iig%gj S:%&éMﬁEEELER
parametresini secin. Her parametrenin gecerli degeri, 1604 Par ge ri yu k1eme
adinin altinda gosterilir. 1607 Parametre kaydet
1609 Kull ayar scm
Istek vok
CIKIS | 00:00 YAZ
YAZ
3. Tusa basin N LOCY, PAR YAZ
1609 Kull ayar i(gm
Istek yo
[1]
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
Yiiklemek istediginiz kullanici setini <A™ ve ¥ LOCY PAR YAZ
tuslariyla segin.
1609 Kull ayar scm
Tusa basin K%DET set 1 yu kslge
[2]
VAZGEC | 00:00 [ KAYDET
4. Panelde, hatayi tanimlayan bir metin gdsterilir. LOCY, HATA
HATA 310
KULL SET YUKLE
RESET CIKIS
Yedekleme bilgilerinin goriintillenmesi
Adim | Eylem Ekran

1.

Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Ana meniiye
gidin.

Aksi takdirde Ana mentye ulasana kadar % tusuna
basin.

LOC® ANA MENU 1
PARAMETRELER
ASISTANTLAR
DEGISEN PAR

CIKIS | 00:00 [ GIR
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Adim | Eylem Ekran
2. Meniide <A™ ve ¥~ tuslariyla PAR YEDEKLE'yi LOC Y, PAR YEDEKLE —2
secerek Par Yedekleme secenegine gegin, PANELE YEDEKLEME AL
“ﬁaba&“<§j YEDEKLEME BILGISI
A ve ¥ tuslariyla YEDEKLEME BILGISii TUM PAR. GERI YUKLE
e usiarnyia " IDRUN HARIC GERI YUKLE
IDRUN GERI YUKLE
"CIKIS | 00:00 [ SEC _
3. Tusa basin % Ekranda, yedeklemenin yapildigi LOC ™, YEDEKLEME BILGISI
surtcd ile ilgilirasagidaki bilgiler gériintllenir: YEDEKLEME ARAYUZU
YEDEKLEME ARAYUZU: Yedekleme dosyasinin format 0.4
strimi 0.4
YAZILIM SURUMU: Yazilim ile ilgili bilgi YAZILIM SURUMU
UIFQ: ACQ810 siiriiclistiniin yazilimi UIFQ,2010,0,
2010: Yazilim siirtimii CIKIS | 00: 00
0: Yazihm yama sirimd
URUN CESIDI: LOCY YEDEKLEME BILGISI
7: ACQ810 (Pompa kontrol programi) YG%ELIgO%gRgMU
Bilgiler arasinda «—A™ ve ¥ _ tuglarini kullanarak UIF8 200F.0
gezinebilirsiniz. URUN CE$IDI ’
CIKIS 00:00
4. Par Yedekle'ye geri ddnmek igin WIKI tusuna basin. LOCY PAR YEDEKLE 1

PANELE YEDEKLEME AL

YEDEKLEME BILGISI
TUM PAR. GERI YUKLE
IDRUN HARIC GERIYUK
IDRUN GERIYUKLE

CIKIS | 00:00 [ SEC




H |/O Ayarlarni

1/0 Ayarlari modunda asagidaki islemleri gergeklestirebilirsiniz:
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+ surdcinun I/O'larini konfiglre eden parametre ayarlarini kontrol etme

» kaynak veya hedef olarak secilmis bir giris veya ¢ikisa sahip parametreleri kontrol
etme

« parametre ayarini dizenleme

+ start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

1/0 terminalleriyle iligkili olarak parametre ayarlarini diizenleme ve degistirme

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz % tusuna basarak Anameniiye || OC &, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana menuye ulasana kadar % tusuna PA RAM ETRE L E R
basin. ASTSTANTLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. 1/0 Ayarlari moduna gegmek igin (A ve ¥ —
tuslarini kullanarak meniide 1/0 AYARLARI secenegini ] I YARI 1
segin ve tusa basin %. Analog girisler
Dijital I/0.
Dj_;,1ta1 girisler
RoTe cikislar
CIKIS | 00:00 SEC
A ve (¥ tuslarini kullanarak 1/0 grubunu, érn. LOC_ % I/0 AYARLARI —4
Dijital girigler'i segin. Anal 0g ¢1 k1 s-l ar
Analog_girisler
Dijital I/0
g
Role cikislar
CIKIS | 00:00 SEC
3. Tusa basin e . Kisa bir duraklamanin ardindan, LOC & I/O AYARLARI —1
segiminizle ilgili gegerli ayar ekranda gosterilir.
dijital girigler ve parametreler arasinda <A™ ve ¥ Harl start grs
tuglarini kullanarak gezinebilirsiniz. DI2
2630 ¢
Hata reset scm
CIKIS | 00:00 | BILGI
4. Tusa basin 5&&. Panelde, secili I/O'yla ilgili bilgiler

gorintulenir (bu durumda, DI1).

bilgiler arasinda <A™ ve ¥ _ tuglarini kullanarak
gezinebilirsiniz.

Dijital giriglere geri dénmek icin % tusuna basin.

LOCY I/0 BILGISTI —
6/0 SAYISI

EUVA NUMARAST
NOD NUMARASI

CIKIS | 00:00
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Adim | Eylem Ekran
5. (A ve ¥ tuslariyla ayari segin (parametre LOC L I/0 AYARLARI —1
numarasi olan bir satir). Parametreyi dizenleyebilirsiniz DI1
(BILGI segimi, YAZ segimine donusr). 1002 Harl start grsil
DI
2630 ¢
Hata reset scm
CIKIS [ 00:00 YAZ
YAZ
6. Tusa basin T] LOC ® PAR YAZ
1002 Harl st]a-r't grsl
[P.02.01.00]
VAZGEC| 00:00 SEC
7. (A ve ¥ tuslarini kullanarak ayar igin yeni bir LOC U PAR YAZ
deger belirleyin.
Tusa bir kez basildiginda deger artar ya da azalir. Tusun | 11002 Harl start grsl
asagi dogru tutulmasi degerin daha hizh sekilde DI 04
deg@ismesine neden olur. Tuslara ayni anda basildiginda
gorintiilenen deger, varsayilan degere degisir. [P.02.03.03]
VAZGEC] 00:00 SEC
8. Yeni de@eri kaydetmek igin tusa basin =2

Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak icin tusa

basin V%

LO(]:- L I/0 AYARLARI —1
I

D

1002 Harl start grsl
DI

DI3

1010 Hata reset scm
CIKIS |1 00:00 [ YAZ
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B Referans Yazma

Referans Yazma seg¢eneg@inde asagidakileri gerceklestirebilirsiniz:
» vyerel referans degerini dogru olarak kontrol etme,
« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

Diizenlemeye sadece LOC durumunda izin verilir, bu segenek her zaman yerel
referans degerini diizenler.

Referans degeri nasil diizenlenir

Adim | Eylem Ekran

1. Panel uzaktan kontrol modundaysa (durum satirinda REMY MESAJ

REM gosterilir), tusa basarak lokal kontrole (durum Referans yazma
satirinda LOC gosterilir) gegin . Referans diizenleme ||7okal modda
uzaktan kontrol modunda kullanilamaz. (Yerel ve uzaktan yapilabilir
kontrol modlari arasinda gegis hakkinda daha fazla bilgi
icin bkz. sayfa 22.)

Ekranda, uzaktan kontrol modunda REF YAZMA'ya -~ ]o00:00

girmeye calistiysaniz bir mesaj gorintilenir.

2. ﬁﬁzi rtﬁl;ﬂiﬁr?: g:lé:;s] modundaysaniz % tusuna basarak | [ OC @, ANA MENU 1
Aksi takdirde Ana mentye ulasana kadar % tusuna PA RAM ETRE L E R
basn. ASTSTANTLAR

DEGISEN PAR
“CIKIS 100:00 [ GIR _

3. Meniide <“A™ ve ¥ tuslariyla REF YAZMAy: LOCY, REF YAZMA
secerek Reference Edit segenegine gegin,

tusa basin K. M0000.00rpn

VAZGEC] 00:00 [SONRAKI

4. @SOVNReAKI@ tuslariyla dogru igareti s%gin ve tusa LOCY REF YAZMA
basin S AN ve ¥ tuglariyla dogru numﬁ[ﬁ@”
segcin ve her numara segildikten sonra tusa basin .
A= —-1250. 0@)rpm

VAZGEC | 00:00 [KAYDET

5. Son numara segildikten sonra tu§a basin %. Cikis LOC Y, -1250.00rpm|
moduna gitmek igin tusa basin % Segilen referans 49 10 Hz
L]

degeri, durum satirinda gosterilir.
L] A
10.7 %

YON 00:00 [ MENU
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B Siiriicii Bilgi

Sdrlcu Bilgi segeneginde asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

 surlcu hakkindaki bilgileri gortintuleme,

+ start, stop, yon degdistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gecis yapma.

Siirucu bilgileri nasil gériintiilenir

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz @ tusuna basarak Anamentiye | [| 0C U ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar ﬁ tusuna PARAM ETRE L E R
basin. ASTSTANTLAR
DEGISEN PAR
CIKIS | 00:00 GIR
2, Meniide A ve ¥ tuslariyla SURUCU BILGIYi | [ oC?, SURUCU BILGI —
secgerek Surlic Bilgi segenegine gegin, tusa basin % SURUCU ismi
SURUCU TipPl
ACQ810 .
SURUCU MODELT
CIKIS | 00:00
3. Ekranda siriici hakkinda bilgiler géruntilenir. Bilgiler

arasinda A ve ¥ _ tuslarini kullanarak
gezinebilirsiniz. Not: Gosterilen bilgiler, strictnin
yazilim surimiine gore degisebilir.

SURUCU ISMi: DriveStudio devreye alma ve bakim
aracinda metin olarak tanimlanmis suriicti ismi
SURUCU TiPI: 6rn. ACQ810

SURUCU MODELI: Siiriiciiniin tip kodu

YAZILIM SURUMU: Bkz. sayfa 45.

¢OzUM PROGRAMI: Aktif uygulama programinin siiriim
bilgileri

TEMEL COZUM PROGRAMI: Uygulama programi
sablonunun sirim bilgileri

STANDART KUTUPHANE: Standart kiitiiphanenin
siriim bilgileri

TEKNOLOJI KUTUPHANE: ACQ810 igin uygulanamaz
GUC UNITESI SERI NO: Giig asamasinin (JPU) seri
numarasi

HAF UNIT SERI NO: Bellek iinitesinin (JMU)
Uretimindeki seri numarasi

HAF UNIT KONFG SERI N: Bellek tinitesinin (JMU)
konfiglirasyonundaki seri numarasi.

Ana menlye dénmek igin % tusuna basin.

LOCY SURUCU BILGI —
YAZILIM SURUMU

UIFQ,?2 )

COZUM PROGRAMI

TEMEL COZUM PROGRAMI
CIKIS | 00:00




B Parametre Degisiklik Glinligi
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Parametre Degisiklik GUnluglu segeneginde asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:

» kontrol paneli veya bilgisayar araciyla yapilmis en son parametre degisiklilerini
gorintileme,

* bu parametreleri dizenleme,

« start, stop, yon degistirme ve lokal ve uzaktan kontroller arasinda gegis yapma.

En son degistirilen parametrelerin goriintiillenmesi

Adim | Eylem Ekran
1. Cikis modundaysaniz ﬁ tusuna basarak Anamentiye || oC L, ANA MENU 1
gidin.
Aksi takdirde Ana meniye ulasana kadar § tusuna PA RAM ETRE L E R
basin. ASTSTANTLAR
CIKIS | 00:00 GIR
2. Meniide ©~ A ve ¥ tuglariyla PAR DEGS LOG'u LOCY MESAJ
segerek Change Log Parametresi segenegine gegin, Parametreler yok
tusa basin <& . yok
Gecgmiste parametre degisikligi yoksa ilgili metin
gOsterilecektir.
00:00
Gegmiste parametre degisikligi varsa panelde, en son LOC®, SON DEGISEN —1
degisiklikten baglamak Gzere son parametre 040
degisikliklerinin listesi goriintilenir. Degisiklik sirasi tst
sag kosedeki bir numarayla gosterilir (1, en son
degisikligi; 2, en son ikinci degisikligi géstermektedir). Bir 9401 Har 101 sec;
parametre iki kez degistiriimisse listede bir degisiklik 9402 Har IO2 se
olarak gériintulenir. Parametrenin gecerli degeri ve CIKIS 00:00 ’_(YT
parametre degisiklik tarihi ve saati de secili parametre -
altinda gériintilenir. Parametreler arasinda A ve
¥ tuslarini kullanarak gezinebilirsiniz.
3. Bir parametreyi diizenlemek igin (A ve ¥/ LOCY PAR YAZ
tuslanm kuIIanarak parametreyi segin ve tusa
basin ﬁ 9402 Har IT(Z sec
Yo
(0]
VAZGEC| 00:00 [KAYDET
4. A ve (¥ tuslarini kullanarak parametre igin yeni

bir deger belirleyin.
Yeni degeri kaydetmek igin tusa basin
Yeni degeri iptal etmek ve orijinali saklamak i¢in tusa

basin "Azﬁ.

KAYDET

LOCYL PAR YAZ

9402 Har I02 se
FI0-01
[1]

VAZGEC | 00:00 | KAYDET
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Adim

Eylem

Ekran

Parametre degisikligi, son parametre degisiklikleri
listesinde birinci olarak gosterilir.

Not: Parametre degisiklik ginligunu, 76.74 Rst degs par
log parametrelerini Reset olarak ayarlayarak
resetleyebilirsiniz.

LOCY SON DEGISEN —1

01
12.09.2008 15:09:33
9402 Har I02 sec

9401 Har 101 se
CIKIS | 00:00 YAZ
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Kontrol konumlari

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde slrictnin kontrol konumlari anlatilmaktadir.
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Lokal kontrol — harici kontrol karsilagtirmasi

Surlcinln iki temel kontrol konumu bulunur: harici ve lokal. Kontrol konumu, kontrol
panelindeki LOC/REM tusuyla veya PC araciyla segilin (Al/Birak digmesi).

ACQ810

Harici kontrol

*1/10 |
F T oikental PLc
I | (= Programlanablllrl
e Lojik Kontrolér) |
| | Siricu-sirict
' — baglantisi veya dahili ] I I I |
I ﬁ = | fieldbus arayiizti I ]
O |
| & Z2==3 T |
| Kontrol paneli veya PC araci | i . )
| (DriveStudio/SPC) E';'gb\ll(z f:gptor |
i | ,
(opsiyonel) | eevwaz o B
L — — — — — — 4

*Yuva 1'e opsiyonel I/O genisletme moduli (FIO-xx) takilarak ekstra giris/cikis eklenebilir.

B Lokal kontrol

Kontrol komutlari, strlict yerel kontroldeyken kontrol paneli tug takimindan veya
DriveStudio bulunan bir PC'den verilir. Hiz kontrol modu, lokal kontrol modunda
kullanilabilir.

Lokal kontrol genellikle devreye alma ve bakim sirasinda kullanilir. Kontrol paneli,
lokal kontrolde kullanildiginda, her zaman i¢in harici kontrol sinyal kaynaklarindan
oncelikli konumdadir. Kontrol konumunun lokal olarak degistiriimesi 76.07 Lokal kilit
parametresi ile devre disi birakilabilir.

Kullanicl, bir (30.03 Lokal kntr kayip) parametresi ile siriiciniin kontrol paneli veya
PC araci ile iletisimin kesilmesine nasil tepki verecegini ayarlayabilir.
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B Harici kontrol

Sirucu harici kontrolde iken kontrol komutlari; fieldbus arabirimi (dahili fieldbus
araylizi veya opsiyonel fieldbus adaptdr modilii Gzerinden), I/O terminalleri (dijital ve
analog girisler), opsiyonel 1/0O genisletme modilleri veya sirlici-sirtici baglantisi
aracihgiyla verilir. Harici referanslar fieldbus arabirimi, analog girisler veya suricu-
surucl baglantisi araciligiyla verilir.

iki harici kontrol konumu bulunmaktadir; EXT1 ve EXT2. Kullanici her iki harici kontrol
konumu igin kontrol sinyallerini (6rn. baslat ve durdur) ve kontrol modlarini ayri ayri
secebilir. Kullanicinin segimine bagl olarak EXT1 veya EXT2 etkin olur. HAR1/HAR2
secimi dijital sinyal veya fieldbus kontrol word'i araciligiyla yapilir.
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Program ozellikleri

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde, kontrol programinin dzellikleri agiklanmaktadir.
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Pompa kontrol o6zellikleri

B PID kontrol

Sirucude dahili bir PID kontrol cihazi bulunur. Kontrol cihazi basing, akis veya sivi
seviyesi gibi proses degiskenlerini kontrol etmek icin kullanilabilir.

Proses PID kontrollinde, suriclye hiz referansi yerine bir proses set degeri
(referansi) baglanir. Ayni zamanda bir proses gergek degeri (geri besleme) de
suricuye geri verilir. Proses PID kontroli, élglilen proses miktarini (gergek deger)
istenen seviyede (set degeri) tutabilmek igin strlcl hizini ayarlar. Kontrol programi
iki farkli set degeri ve gercek deger arasinda gegise izin verir.

Asagidaki sadelestirilmis blok semasi, proses PID kontroliini gdstermektedir. Daha
ayrintih bir sema icin bkz. sayfa 374.

Set degeri
kaynaklari
29.02
0 Set degeri 1/2

léll?,A 04.23 secimi 27.01 PID
29.04 29.01 0 TR
Pointer —4\

(04.25) '

29.03 |1

27.31
0
Al
EBA 04.24

29.05 27.12 —
Pointer 5; ;3 ] 7~£ @
Gergek deger 27.15 —
kaynaklari Gergek deger 27.16 —
28.02 1/2 segimi 27.18 —
5 28.01 27.19 —

Al _ .
AL —@ T 28.04

05.05 Gergek1
Pointer —t
|: Toplama
Cikartma
28.03 —

0 Kok
toplama

Al

FBA 04.21

05.05

Pointer

27.30

Ayarlar

Parametre gruplar 12 Calisma modu (sayfa 142), 27 Proses PID (sayfa 188), 28
Proses degerleri (sayfa 192) ve 29 Set secimi (sayfa 194).
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Teshis

Parametreler 04.01...04.05 (sayfa 123), 04.20...04.25 (sayfa 123) ve 06.20 Pom
calism durum (sayfa 130).

B Uyku fonksiyonu

Uyku fonksiyonu, temiz su pompalama sistemleri gibi tiketimin degisiklik gosterdigi
PID kontrol uygulamalari igin uygundur. Kullanildiginda, disik talep esnasinda
pompay! etkin ¢calisma aralidinin altinda yavasca calistirmak yerine tamamen
durdurur. Asagidaki 6rnek, fonksiyonun galismasini gorsellestirmektedir.

Sirlicl, bir basing gliglendirme pompasini kontrol eder. Su tiiketimi gece boyunca
diser. Bunun sonucunda proses PID kontrol cihazi motor hizini disurir. Ancak,
borulardaki dogal kayiplar ve diisiik hizlarda santrifujli pompanin disuk verimliligi
dolayisiyla motor donusu kesinlikle durmaz. Uyku fonksiyonu yavas dénusu tespit
eder ve uyku gecikmesi gegtikten sonra olusan gereksiz pompalamayi stop ettirir.
Sirici uyku moduna gecger ancak basinci iziemeye devam eder. Basing izin verilen
minimum limitin altina diiglince ve uyanma gecikmesi gegtikten sonra pompalama
devam eder.
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Set degeri Uyku ekstire zmn (77.08)
Kontrol paneli:
_____ ' ,| BOOSTING
Uyku eksiire adim (77.06) I
: - Zaman
Segcilen proses ! ! Uynm gecikmesi
gercek degeri , . 1(77. 11).
, : —
Uyanmaseviyesi___ _ __________ PR -t
(77.10) ' ! '
- - ; Zaman
77.02 tarafindan segilen sinyal : : '
(6rnegdin, motor hizr) ' ! |
tsq = Uyku gecikmesi (77.04) ' . Kontrol paneli:
! ! UYUMA
, P<tyq . tsg ' :
—
Uykusevivesi \ /TN ... L l
(77.03) : .
' z
STOP START aman
Ayarlar

77 Pompa uyku parametre grubu (sayfa 255).
Teshis

Parametreler 04.26 Uyanma seviyesi (sayfa 124), 06.02 Status word?2 (sayfa 127),
06.20 Pom calism durum (sayfa 130) ve 08.21 Pompa alarm word (sayfa 134).

B Yumusgak boru dolumu

Bos bir sistemin normal PID kontroll kullanilarak doldurulmasi ani bir basing artisina
neden olur. Bundan kaginmak i¢in yumusak boru dolum fonksiyonu kullanilabilir. Bu
fonksiyon, dnceden tanimlanmis proses gergek degeri esigine (6rnegin, olgllen
basing) ulasilana kadar pompanin daha disuk bir hizda galistiriimasini kapsar.
Gergek degerde belirlenen siirede belirlenen bir artis gergeklesmezse pompa hizi
artirihr. Proses gergek degeri esik seviyesine erisip normal proses PID kontroli




Program ézellikleri 61

baglatilana kadar bu islem tekrarlanir. Boru dolum fazinin tamami igin bir zaman
asimi da tanimlanabilir.

Asagidaki sekil boru dolum fonksiyonunun galismasini gostermektedir.

Gergek deger [%]

81.32 PID aktif

81.30 Gerekli
degisim \

«—» 81.33 PID aktif gckm

81.30 Gerekli I )

Hiz referansi I[rpm] ' '

81.29
Borudolum hizi

T

w—» 27.32 Boru_dol rf hizl ! L :

t

»—»
Boru dolum PID kontrol

Ayarlar

Parametreler 27.32 Boru_dol rf hizl (sayfa 191) ve 27.33 Boru_dol rf yav (sayfa 197);
parametre grubu 871 Pompa koruma (sayfa 272).

Teshis

Parametreler 06.20 Pom calism durum (sayfa 130), 08.20 Pompa hata word (sayfa
133) ve 08.21 Pompa alarm word (sayfa 134).

B Oto degisim

Oto degisim fonksiyonu, gerekli pompalama kapasitesi arttikga pompalarin
baslatildidi dizilimi degistirerek birden ¢ok pompa arasindaki ¢alisma siresini
esitlemek i¢in kullanilabilir.

78.01 Otodgsm secim parametresi ile secilebilecek ¢ oto dedisim modu
bulunmaktadir:
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« Sabit araliklar (Sabit): Baslangi¢ dizilimi periyodik olarak 6nceden belirlenmis
araliklarla (78.05 Otodgsm aralik parametresi) degistirilir. Geleneksel pompa
kontrolinde pompa hizi ayrica 78.04 Otodgsm seviye parametresi ile belirlenen
seviyenin de altinda olmalidir.

+ Calisma zamanini esitleme (Hourcount): ki pompanin galisma zamanlari
arasindaki fark 78.15 Cls zmn farki sinirini astiginda baslangig dizilimi yeniden
dlzenlenir. Yeni dizilimde en duslk ¢alisma zamanina sahip pompa ilk olarak, en
yiksek galisma zamanina sahip pompa ise son olarak baglatilir.

* Durduruldugunda oto degisim (All stop): Siirlici (geleneksel pompa kontroliinde)
veya master suricl (goklu pompa veya seviye kontroliinde) her durdugunda
baslangi¢ dizilimi degigtirilir.

Sabit bir pompanin surekli olarak suriicu tarafindan kontrol edildigi ve kalan
pompalarin sadece suricu logic sistemi tarafindan acilip/kapatildigi geleneksel
pompa kontrol konfiglirasyonu (sayfa 96'dan itibaren bir 6rnegi verilmistir) disinda
tim pompalar oto degisim diziliminde yer alir. Bu durumda sabit pompa her zaman ilk
olarak baslatilir ve yardimci pompalarin baslangig dizilimi oto degisim fonksiyonu
tarafindan belirlenir.

Ayarlar

78 Pompa oto degisim parametre grubu (sayfa 258).

Teshis

Parametreler 04.29...04.36 (pompa galisma sayaci; sayfa 124), 05.02 Std pompa
kont (sayfa 125), 05.03 Std kont master (sayfa 125), 05.04 Yar pompa sayisi

(sayfa 125), 05.36 ilk pompa (sayfa 126), 05.37 Otodedisim zaman (sayfa 126),
06.20 Pom calism durum (sayfa 130), 08.21 Pompa alarm word (sayfa 134).

B Akis hesabi

Akis hesabi fonksiyonu, ayri bir akis 6lger takilmaksizin akisin orta hassasiyette
(tipik olarak +%3...6) hesaplanmasini saglar. Akis; pompa giris ve ¢ikis caplari,
pompa girisindeki ve gikisindaki basing, basing sensérleri arasindaki ylikseklik farki
ve pompa Ozellikleri gibi parametre verilerine dayanarak hesaplanir.

Kullanici, hesaplamanin temelinde kullanilan performans egrisini PQ (glc¢/akis) veya
HQ (yukseklik/akig) olarak tanimlayabilir. Bir kirilma noktasi ayariyla her iki egri tipini
birlikte kullanmak da mimkanddr.

Notlar:

» Akis hesaplama fonksiyonu faturalama amaglariyla kullaniimaz.

* Akis hesaplama fonksiyonu pompanin normal ¢alisma araldi disinda
kullanilamaz.
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80 Akis hesabi parametre grubu (sayfa 268). Sistemde basing sensorlerinin
bulunmasi hangi parametrelerin ayarlanmasi gerektigini belirler; dneriler igin

asagidaki tabloya basvurun.

Parametre Basing sensorsiiz Basing sensorlii
80.01 Akis hesap mod Tipik olarak PQ egrisi Tipik olarak HQ egrisi
80.02 Giris pompa s¢gm Gerekli degil Gerekli

80.03 Cikis pompa s¢cm Gerekli degil Gerekli
80.04...80.13 Tipik olarak gerekli degil Tipik olarak gerekli
(HQ egri tanimlama)

80.14...80.23 Tipik olarak gerekli Tipik olarak gerekli degil
(PQ egri tanimlama)

80.25 Pompa grs metre Gerekli degil Gerekli

80.26 Pompa ¢ks metre Gerekli degil Gerekli

80.27 Sensoér svy fark Gerekli degil Gerekli

80.28 Pompa nom hiz Gerekli Gerekli

80.29 Yogunluk Gerekli degil Gerekli

80.30 Verim Gerekli Gerekli degil
80.31 Akis hsp kazang istege bagh diizeltme faktorii

80.32 Duislik hiz degeri Hesaplama icin istege bagli pompa hizi alt limiti

Teshis
Parametreler 05.05...05.08 (sayfa 125).
B Pompa temizleme

Pompa garkinda veya borularda kati maddelerin birikmesini dnlemek igin pompada
bir pompa temizleme fonksiyonu bulunmaktadir. Fonksiyon, ¢ark veya borulardaki
kalintilardan kurtulmak igin pompanin programlanabilir ileri ve geri calisma
diziliminden olusur. Bu, 6zellikle yardimci pompalarda ve atik su pompalarinda
kullaniglidir.

Temizleme dizilimi uygun araliklarla veya belli tetikleme kosullari olustukca
gerceklesecek sekilde programlanabilir.

Not: TUm pompalar ters yonde dondirilemez.
Ayarlar

82 Pompa temizleme parametre grubu (sayfa 279).
Teshis

Parametreler 06.20 Pom ¢alism durum (sayfa 130), 08.20 Pompa hata word (sayfa
133) ve 08.21 Pompa alarm word (sayfa 134).
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B Koruyucu fonksiyonlar

Basing izleme

Kontrol programi, pompanin girisinin ve ¢ikisinin iki seviyeli analog veya tek seviyeli
dijital basing izlemesi i¢in koruyucu fonksiyonlar igerir.

Analog izlemede izlenen basing ilk limite ulastiginda surtcu bir uyari gdsterir, hata ile
acar veya 6nceden tanimlanmis bir referansi izlemeye baslar. ikinci limite
ulagildiinda surtcu ya durur ya da hata ile agar.

Dijital basing izlemede tek limit gdzlemlenir. Limite ulasildiginda suriici bir alarm
gOsterir, hata ile agar veya 6nceden tanimlanmis bir referansi izlemeye baslar.

Akis izleme

Kontrol programinda akig dnceden tanimlanmis limitlerin altina distiglinde veya
Uzerine ¢iktiginda bir alarm veya hata olugturmak Gzere yapilandirilabilecek bir akig
izleme fonksiyonu bulunmaktadir.

Akis hesaplanabilir veya 6rnegin bir analog girise bagli akis élcer kullanilarak
olculebilir.
Uygulama profili izleme

Uygulama profili izleme fonksiyonu gercek bir sinyalin uzun sureli denetimi igin
kullanilabilir. Secilen sinyal belirlenen siire boyunca denetim limitinin Gzerinde kalirsa
bir alarm olusturulur.

Ornegin, PID kontrolérii set degeri ile gercek deger arasindaki sapmanin izlenmesi
(04.04 PID hata parametresi) pompanin, borularin ve valflerin genel durumu
hakkinda bir isaret verir. Diger yandan, PID kontrolér ¢ikisinin (04.05 PID ¢ikis
parametresi) uzun bir siire boyunca %100'de kalmasi da ¢ikis borularinda bir sizinti
oldugunu belirtir.

Ayarlar
81 Pompa koruma parametre grubu (sayfa 272).
Teshis

Parametreler 06.20 Pom calism durum (sayfa 130), 08.20 Pompa hata word
(sayfa 133) ve 08.21 Pompa alarm word (sayfa 134).
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Denetleme arabirimleri

B Programlanabilir analog girigler

Sdricunin iki adet programlanabilir analog girisi bulunmaktadir. Her giris bagimsiz
sekilde, JCU Kumanda Unitesi izerindeki bir jumper ile gerilim (0/2...10 V veya
-10...10 V) veya akim (0/4...20 mA) girisi olarak ayarlanabilir. Her giris filtrelenebilir,
ters gevrilebilir ve dlgeklendirilebilir. Analog giris sayisi, FIO-xx I/0O uzatmalari
kullanilarak artirilabilir.

Ayrica bkz. Basing sensérii baglanti érnekleri, sayfa 107.

Ayarlar

13 Analog girisler parametre grubu (sayfa 743).
Teshis

Parametreler 02.04...02.13 (sayfa 113).

B Programlanabilir analog ¢ikiglar

Sdrucunin iki adet programlanabilir akim tipi analog ¢ikisi bulunmaktadir. Her ¢ikis
filtrelenebilir, ters gevrilebilir ve dlgeklendirilebilir. Analog ¢ikis sayisi, FIO-xx 1/0
uzatmalari kullanilarak artirilabilir.

Ayarlar

15 Analog cikislar parametre grubu (sayfa 759).
Teshis

Parametreler 02.16...02.19 (sayfa 114).

B Programlanabilir dijital girigler ve ¢ikiglar

Siricitde bes dijital girig, bir dijital start kilidi girisi ve iki dijital giris/cikis
bulunmaktadir.

Bir dijital giris (DI5), bir PTC termistor girisi olarak iki katina ¢ikar. Bkz. Termik motor
koruma bélimu, sayfa 77.

Dijital giris/gikiglardan biri frekans girisi, digeri frekans ¢ikisi olarak kullanilabilir.
Dijital giris/gikis sayisi, FIO-xx I/O uzatmalan kullanilarak artirilabilir.

Ayarlar
14 Dijital I/O parametre grubu (sayfa 749).
Teshis

Parametreler 02.01 DI durumu (sayfa 113), 02.03 DIO durumu (sayfa 113), 02.20
Frekans qgirisi (sayfa 114) ve 02.21 Frekans cikisi (sayfa 114).
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B Programlanabilir I/O uzatmalari

Girig ve ¢ikis sayisi, FIO-xx /O uzatmalari kullanilarak artinlabilir. Stricu 1/0
konfiglirasyon parametreleri farkli FIO-xx kombinasyonlari ile kullanilabilecek
maksimum sayida DI, DIO, Al, AO ve RO igerir.

Asagidaki tabloda siiriiciiniin olasi I/O kombinasyonlari gésterilmektedir:

|:-)I!Ita| Dijital /0 A_n_alog Analog Role
girigler (DIO) girigler cikiglar cikislari
(DI) (Al) (AO) (RO)
JCU Kumanda Unitesi 6 2 2 2 2
FIO-11 - 2 3 1 -
F10-21 1 - 1 -
F10-31 - - - -

Ornegin, F10-21 siiriiciiye bagh iken DI1...7, DIO1...4, Al1...3, AO1...2 ve RO1...4'li
kontrol eden parametreler kullanimdadir.

Ayarlar

Parametre gruplari 13 Analog girisler (sayfa 143), 14 Dijital I/O (sayfa 149), 15
Analog cikislar (sayfa 159) ve 94 Harici I-O konfig (sayfa 282).

B Programlanabilir role gikiglar

Sirucunln iki adet rdle ¢ikisi bulunmaktadir. Cikislar tarafindan gésterilecek olan
sinyaller, parametreler ile segilebilir.

FIO-xx 1/0 uzatmalari kullanilarak réle gikiglari eklenebilir.

Ayarlar

14 Dijital I/O parametre grubu (sayfa 7149).
Teshis

Parametre 02.02 RO durumu (sayfa 113).

B Fieldbus kontrol

Sirtcu, fieldbus arabirimi araciligiyla birgok farkl otomasyon sistemine baglanabilir.
Bkz. bolim Dahili fieldbus (haberlesme agi) araytizii araciligiyla kontrol (sayfa 337)
ve Fieldbus adaptorii ile kontrol (sayfa 359).

Ayarlar

Parametre gruplari 50 Fieldbus (sayfa 230), 51 FBA ayarlari (sayfa 232),
52 FBA data giris (sayfa 233), 53 FBA data cikis (sayfa 234) ve 58 Gémudilii Modbus
(sayfa 235).
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Motor kontrolii

B Sabit hizlar

Onceden 7'ye kadar sabit hiz tanimi yapilabilir. Sabit hizlar, 6rnegin, dijital girisler
yoluyla etkinlestirilebilir. Sabit hizlar hiz referansini gecgersiz kilar.

Ayarlar
26 Sabit hizlar parametre grubu (sayfa 186).

B Kritik hizlar

Kritik hizlar fonksiyonu, 6rnegin, mekanik rezonans sorunlari sebebiyle belli motor
hizlari veya hiz araliklarindan kaginmanin gerektigi uygulamalarda kullanilabilir.

Ayarlar
25 Kritik hizlar parametre grubu (sayfa 785).

B Hiz kontrol cihazi ayari

Sdrtcundn hiz kontrol cihazi, autotune fonksiyonu kullanilarak otomatik olarak
ayarlanabilir (23.20 Pl ayar modu parametresi). Otomatik ayarlama, motorun ve
makinenin yukinu ve ataletini temel alir. Ayrica, kontrol cihazi kazancini, entegral
suresini ve tlirev suresini manuel olarak ayarlamak mimk{nddir.

Otomatik ayarlama, 23.20 Pl ayar modu parametresinin ayarina bagh olarak dort
farkh sekilde yapilabilir. Sarsintisiz, Orta ve Dinamik segimleri, siriici moment
referansinin ayar islemi sonrasinda hiz referans adimina nasil tepki vermesi
gerektigini tanimlar. Sarsintisiz segimi yavas bir tepki olustururken, Dinamik segimi
hizli bir tepki saglar. Kullanici segimi, 23.21 Ayar bant gens ve 23.22 Ayar degeri
parametreleri genelinde 6zellestiriimis kontrol hassasiyet ayari saglar. Ayrintili
ayarlama durumu bilgilerini 06.03 Hiz kntr durumu parametresi verir. Otomatik
ayarlama rutini basarisiz olursa, yaklasik 15 saniye slreyle HIZ KNTL AYAR HATASI
alarmi verilir. Otomatik ayarlama iglemi sirasinda sirlcuye bir durma komutu verilirse
rutin iptal edilir.

Otomatik ayar rutini gerceklestirmek igin 6n kosullar sunlardir:

+ Tanimlama galismasi basariyla tamamlanmistir.

* Hiz, moment, akim ve hizlanma limitleri (20 Limitler ve 22 Hiz ref rampasi
parametre gruplari) ayarlanmistir.

» Hiz geri beslemesi filtreleme, hiz hatasi filtreleme ve sifir hiz ayarlanmistir (19 Hiz
hesaplama ve 23 Hiz kontrol parametre gruplari).

» Sirici durdurulmustur.

Otomatik ayar rutininin sonuglari otomatik olarak parametrelere aktarilir:
* 23.01 Oransal kazang¢ P (hiz kontrol cihazinin oransal kazanimi)
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+ 23.02 Integral siire | (hiz kontrol cihazinin entegral siiresi)
» 01.31 Mek zm sabiti (makinenin mekanik zaman sabiti)

Asagidaki sekil bir hiz referans adimindaki hiz tepkilerini gdstermektedir (genelde
%1...20).

A: Yetersiz kompanzasyon

B: Normal ayarli (otomatik ayar)

C: Normal ayarli (manuel ayar) B'dekinden daha iyi dinamik performans
D: Fazla kompanzasyon hiz kontrol cihazi

Asagidaki sekil hiz kontrol cihazinin sadelestiriimis blok semasidir. Kontrol cihazi
¢tkisi moment kontroldri igin referanstir.

Tirev
hizlanma
kompanzasyonu

Oransal

Hiz +_ Hata integral +1 Moment
referansi =¥ degeri &:.referan5|

Tlrev

Gergek hiz
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Ayarlar
23 Hiz kontrol parametre grubu (sayfa 7177).

Teshis

Parametreler 01.01 Motor hizi rom (sayfa 112), 01.02 Motor hizi % (sayfa 112) ve
01.14 Tahmini mot hizi (sayfa 112).

B Skaler motor kontrolii

Dogrudan Moment Kontrolii (DTC) yerine motor kontrol yéntemi olarak skaler
kontroli segmek de mimkiindur. Skaler kontrol modunda siirtict bir frekans referansi
ile kontrol edilir. Ancak, skaler kontrolde tstiin DTC performansi elde edilemez.
Asagidaki durumlarda skaler motor kontrol modunun etkinlestiriimesi dnerilir:

» Coklu motor siricilerinde: 1) eger ylik motorlar arasinda esit olarak
dagitiimamigsa, 2) motorlarin boyutlari farkliysa veya 3) motorlar motor
tanimlama (ID run) yapildiktan sonra degistirilecekse

* Motorun nominal akim degeri siricinin nominal ¢ikis akiminin 1/6’sindan da
kugikse

» Eger surici bir motora baglanmadan kullaniliyorsa (6rnegin, test amagli olarak).

Skaler kontrolde bazi standart 6zellikler kullanilamaz.

Ayarlar
Parametre 99.05 Motor kontl modu (sayfa 284).

Skaler kontrolde IR kompanzasyonu

IR kompanzasyonu, sadece motor Motor gerilimi
kontrol modu Skaler oldugunda aktiftir.
IR kompanzasyonu aktiflestirildiginde
sirlcu dusuk hizlarda motora ekstra
gerilim yiklemesi yapar. IR

kompanzasyonu, ylksek moment

gerektiren uygulamalarda faydalidir.

IR Kompanzasyonu

Dogrudan Moment Kontrolii'nde (DTC), ~—— Kompanzasyonsuz
IR kompanzasyonu mumkdin veya f(Hz)
gerekli degildir.

Ayarlar
Parametre 40.07 IR-kompanzasyon (sayfa 221).
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B Kullanici tanimh yiik egrisi

Sdrlci ¢ikist, yUk egrisi tanimlayarak sinirlandirilabilir. Pratikte kullanici ylk egrisi,
hicbiri zorunlu olmamasina ragmen bir agiri yuk ve bir disuk yuk egrisinden
olusmaktadir. Her egri, frekansin bir fonksiyonu olarak ¢ikis akimini veya momenti
temsil eden bes nokta tarafindan olusturulur.

Egri asildiginda olusturulmasi igin bir alarm veya hata ayarlanabilir. Ayrica Ust sinir
(asin yuk egrisi), moment veya akim sinirlayici olarak kullanilabilir.

Yiik (%)
A \
| |
\ Asin yiik alani |
‘ — \
| 3414 .
‘ 34.15 3416 34.17
34.13  izin verilen galigma arahg: 34.11
3 4 1 0 ///////,///’/ 34 12
A \
34.08 = |
'3409// Diisiik yiik alani |
I il |
| |
f 1 1 1 t— f(Hz)
Par. 34.03 Par. 34.04 Par. 34.05 Par. 34.06 Par. 34.07

Ayarlar
34 Kull. Yiik egrisi parametre grubu (sayfa 206).




B Kullanici
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tanimh U/f egrisi

bir U/f egrisi belirleyebilir (frekansin fonksiyonu olarak ¢ikis gerilimi).

Bu egri, dogrusal ve karesel U/f oranlarinin yeterli olmadigi 6zel uygulamalarda
kullaniimaktadir (6rn. motor kirllma momentinin artiriimasi gerektiginde).

Gerilim (V)

A
Par. 38.13
Par. 38.12 |

Par. 38.11

Par. 38.710
Par. 38.09

Notlar:

Ozel U/f orani

: . - » f (Hz)
Par. 38.04 Par. 38.05 Par. 38.06 Par. 38.07 Par. 38.08

» Uff egrisi sadece skaler kontrolde kullanilabilir, 6rnegin, 99.05 Motor kontl modu
parametresi Skaler olarak ayarlandiinda.

» Kullanici tanimli noktalarin her biri, bir 6nceki noktaya gore daha yiiksek frekansa
ve daha yuksek gerilime sahip olmalidir.

performansa veya motorun hasar gérmesine yol agabilir.

c UYARI! Disiik frekanslarda ylksek gerilim, asiri isinma nedeniyle diisiik

Ayarlar

38 Aki referansi parametre grubu (sayfa 2179).
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B Aki frenleme

Sdrlci, motordaki miknatislama seviyesini arttirarak daha iyi bir yavaglama saglar.
Motor akisini arttirarak motorda frenleme sirasinda Uretilen enerji motor termik
enerjisine donusturulebilir.

Motor hizi .
(%) Tgr = Frenleme momenti
Ty =100 Nm
Aki frenleme yok
/ Aki frenleme
Aki frenleme Aki frenleme yok

. . : : ~ f(Hz)

t(s)

Sirtcu surekli olarak, ayni zamanda aki frenleme sirasinda da, motor durumunu
izler. Bu sebeple aki frenleme hem motoru stop ettirme hem de hiz degistirmede
kullanilabilir. Ak frenlemenin diger faydalari sunlardir:

» Frenleme bir stop komutu verildikten hemen sonra baglar. Fonksiyon frenlemeyi
baglatmadan dnce akinin azalmasini beklemek zorunda degildir.

» Enduksiyon motorunun sogutmasi verimlidir. Aki frenleme sirasinda motorun
rotor akimi degil, stator akimi artar. Stator rotordan ¢ok daha verimli bir sekilde
sogur.

iki frenleme giicl seviyesi bulunmaktadir:

+ Orta frenleme aki frenlemenin devre digi oldugu durumlara kiyasla daha hizli
yavaslama saglar. Motorun asiri derecede 1sinmasini dnlemek igin motorun aki
seviyesi sinirlandiriimigtir.

» Tam frenleme, mekanik frenleme enerjisini motor termik enerjisine déniistirmek
icin neredeyse mevcut tim akimi kullanir. Frenleme siiresi orta frenlemeye goére
daha kisadir. Déngusel kullanimda motor fazla isinabilir.

Ayarlar
Parametre 40.10 Ak frenleme (sayfa 221).
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Uygulama kontrolu

B Uygulama makrolari

Bkz. bolim Uygulama makrolari (sayfa 87).
B Zamanlayicilar

Dort farkli gunliik veya haftalik zaman periyodu tanimlamak mimkundir. Zaman
periyotlari, dort farkli zamanlayiciyi kontrol etmek igin kullanilabilir. Dort
zamanlayicinin agik/kapali durumlari, sinyalin bir bit pointer ayari ile herhangi bir
parametreye baglanabilecegi, 06.74 Zamanli fonk parametresinin 0...3 bitleri ile
gosterilir (bkz. sayfa 709). Ayrica, zamanlayicilardan herhangi biri agiksa, 06.74
parametresindeki bit 4 agiktir.

Her zaman periyodu, birden fazla zamanlayiciya atanabilir; ayni sekilde, bir
zamanlayici birden fazla zaman periyodu ile kontrol edilebilir.

Asagidaki sekil, farkli zaman periyotlarinin giinlik ve haftalik modlarda nasil etkin
oldugunu gdéstermektedir.

Zaman periyodu 1: Start zamani 00:00:00; Stop zamani 00:00:00 veya 24:00:00; Start guinu
Sali; Stop gunl Pazar

Zaman periyodu 2: Start zamani 03:00:00; Stop zamani 23:00:00; Start giini Carsamba; Stop
glini Carsamba

Zaman periyodu 3: Start zamani 21:00:00; Stop zamani 03:00:00; Start glinu Sali; Stop giinu
Cumartesi

Zaman periyodu 4: Start zamani 12:00:00; Stop zamani 00:00:00 veya 24:00:00; Start guinu
Persembe; Stop giinu Sali

Zaman periyodu 1
(haftalik)
Zaman periyodu 1
(gtinltik)

Zaman Periyodu 2
(haftalik)
Zaman Periyodu 2
(glinltk)

|

|

Zaman Periyodu 3 |
(haftalik) |
|

|

|

I

Zaman Periyodu 3
(gtinltik)

001

Zaman Periyodu 4
(haftalik)
Zaman Periyodu 4
(gunluk)

Sali

Persembe D—
Cuma I:l

Cumartesi |:|

Pazartesi |:|

Pazartesi
Carsamba
Carsamba
Persembe
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Ayrica, zamanlayicilarin etkinlestirilmesi icin bir “yikseltme” fonksiyonu
bulunmaktadir: parametre tarafindan ayarlanabilen bir zaman periyodunun
etkinlestirme silresini uzatmak igin bir sinyal kaynagi segilebilir.

Zamanlayici etkin
Zamanlama aktif

sinyali

Yikseltme sinyali |_|

Yikseltme siresi

Ayarlar

36 Zaman fonksiyonu parametre grubu (sayfa 274).
Teshis

Parametre 06.14 Zamanli fonk (sayfa 129).
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DC gerilim kontrolu

B Asin gerilim kontroli

Motor Uretici ceyrek icinde calisirken iki geyrek hat yani dénustiricinin bulunmasi
halinde ara DC baglantisinin yiksek gerilim kontrolt gereklidir. DC geriliminin asiri

akim kontrol sinirini agsmasinin engellenmesi i¢in agiri gerilim kontrol cihazi, sinira

ulasildiginda otomatik olarak olusturulan momenti azaltir.

B Diisiik gerilim kontrolii

Eger gelen besleme gerilimi kesilirse suriicti dénen motorun kinetik enerjisinden
faydalanarak galismaya devam edecektir. Motor déndigu ve suriiciye enerji Urettigi
surece, surlict caligsmaya devam eder. Eger ana kontaktor kapal kalmigsa sirucu
kesilmeden sonra ¢alismaya devam edebilir.

Not: Ana kontaktor bulunan Unitelerde, kisa siireli besleme kesintilerinde kontaktor
kontrol devresini kapali tutan bir tutma devresi (6rn. UPS) bulunmalidir.

i T -

‘(l.\h"\M|\|\l‘\f\'\l\l\|\‘\\ "hlmli\I\I\l‘l‘lI\I\I\l‘I‘IJ\I\I\!‘I‘I‘\I\I\I‘I‘l‘W\hl‘l‘IMI\nhh‘\'!\!\!(hh\!\!\ \N\U\M|\|\|‘\'\'\|\|\|\‘\"\"
(Nm) (H2) (vDC) y
//' fout
80 40 260 ‘/_‘\
40 20 130 /// \\\//-—. T
e
1.6 4.8 8 1.2 14.4 1

Upc= striictinin ara devre gerilimi, f,,; = strlcunin ¢ikis frekansi,

Ty = motor momenti

Nominal yiikte besleme gerilim kaybi (f, s = 40 Hz). Ara devre DC gerilimi minimum limite diiser. Kontrol
cihazi sebeke kapali oldudu siirece gerilimi sabit tutar. Stirlici motoru jeneratér modunda calistirir. Motor
hizi diiser ancak motor yeterli kinetik enerjiye sahip oldugu siirece suriici ¢alisabilir.

B Gerilim kontrolii ve agma limitleri

Ara DC gerilim regulatéri kontrol ve agma limitleri, kullanici tarafindan saglanan
besleme gerilimine veya otomatik belirlenen bir besleme gerilimine baghdir. Gergek
gerilim 01.19 Besleme gerilimi parametresi ile gosterilir. DC gerilimi (Upc), bu degerin
1,35 katina esittir.
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Besleme geriliminin otomatik belirlenmesi, strticu her ¢alistinildiginda gerceklestirilir.
Otomatik belirleme 47.03 Besl ger oto tan parametresi ile devre digi birakilabilir;
kullanici 47.04 Besleme ger parametresinde gerilimi tanimlayabilir.

- — — T — — — Yksek gerilim hata seviyesi (Upc, ylksek + 70 V; 880 V maks.)*

-------------- Yiksek gerilim kontrol seviyesi (1,25 x Upc; 810 V maks.)

01.07 Dc gerilim

—————————————— Dusuk gerilim kontrol seviyesi (0,8 x Upc; 400 V min.)

— — — T — — — Duslk gerilim hata seviyesi (Upc, algak - 50 V; 350 V min.)

Upc = 1,35 x 01.19 Besleme gerilimi

UDC’ yuksek = 1,25 X UDC

UDC' algak =0,8x UDC

*230 V besleme gerilimine sahip surticuler (ACQ810-04-xxxx-2): Yiksek gerilim

hata seviyesi 500 V'ye ayarlidir ve disuk gerilim kontrolli ve hatasi igin minimum
seviyeler kaldiriimigtir.

Ara DC devresi, kapasitorlerin sarjli oldugu kabul edildiginde ve gerilim
dengelendiginde, baypas edilen dahili bir direng lizerinden sarj edilir.

Ayarlar
47 Gerilim kontrolli parametre grubu (sayfa 229).
Teshis

Parametreler 071.07 Dc gerilim (sayfa 112), 01.19 Besleme gerilimi (sayfa 112) ve
06.05 Limit word1 (sayfa 128).
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Gilvenlik ve korumalar

B Acil stop

Not: Gerekli acil durdurma kategorisi siniflarinin karsilanmasi amaciyla acil
durdurma cihazlarinin ve ihtiya¢ duyulan diger tim ek cihazlarin kurulumu
kullanicinin sorumlulugundadir. Ayrintili bilgi icin yerel ABB temsilcinize bagvurun.

Acil durdurma sinyali, acil durdurma etkinlestirme kaynagi olarak segilmis olan dijital
girise baglanmalidir (10.13 Em stop off3 veya 10.15 Em stop off1 par.). Acil durdurma
ayni zamanda fieldbus araciligiyla etkinlestirilebilir (02.22 FBA main CW veya 02.36
EFB main cw).

Not: Bir acil durdurma sinyali algilandiginda, sinyal iptal edilse dahi acil durdurma
islevi iptal edilemez.
B Termik motor koruma

Motor asiri isinmaya karsi, 1...3 PTC sensorleri
» ile motor sicakhgini 6lgen motor

+ termik koruma modeliyle korunabilir. Bu, daha dogru bir motor modeli
saglayacaktir.

Termik motor koruma modeli
Siruct motor sicakligini asagidaki varsayimlara dayanarak hesaplar:

1) Siirlicuye ilk kez gii¢ uygulandiginda motor ortam sicakhgindadir (37.09 Mot ortam
1sis1 parametresi ile tanimlanir). Bunun ardindan, suriciye gli¢ uygulandiginda,
motorun tahmini sicaklikta oldugu varsayilr.

2) Motor sicakhgi, kullanici tarafindan ayarlanabilen motor termik siresi ve motor yiik
egrisi kullanilarak hesaplanir. Yik egrisi, ortam sicakhginin 30 °C'’yi astidi durumda
ayarlanmalidir.

Motor sicakhdi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve asiri sicaklik algilandiginda
surlclnin nasil tepki verecegi segilebilir.

Not: Motor termik modeli invertere yalnizca bir motor bagli iken kullanilabilir.

Is1 Ol¢limii

Sdrtctnln +24V ve dijital DI5 girisi arasina motor sicakligi sensori baglayarak motor
asir sicakligi algilanabilir.

Sensor Uzerinden sabit akim beslenir. Sensoér direnci, motor sicakligi sensor referans
sicakhgini Ty, astiginda, direngteki gerilim ile ayni sekilde artar. Sicaklik 6lgim
islevi, gerilimi okur ve bunu ohm degerine dénusturdr.
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Asagidaki sekilde, tipik PTC sensor direnci degerleri, motor ¢calisma sicakhginin bir
fonksiyonu olarak gosterilmistir.

Sicaklik PTC direnci
Normal 0...1 kohm
Asiri > 1 kohm

Motor sicaklidi denetimi sinirlari ayarlanabilir ve agiri sicaklik algilandiginda
sUrlclnin nasil tepki verecegi segilebilir.

Kablo baglantisi hakkinda daha fazla bilgi igin strtctinin Donanim Kilavuzu'na
basvurun.

Ayarlar

31 Motor termik korum parametre grubu (sayfa 798).

Teshis

Parametreler 071.17 Mot 1s11 (sayfa 112) ve 01.18 Mot 1s12 (sayfa 112).

B Programlanabilir koruma fonksiyonlari

Start kilidi (70.20 parametresi)

Parametre, start kilidi sinyalinin (DIIL) kaybedilmesine strliciniin nasil tepki
verecegini belirler.

Harici hata (30.07 parametresi)

Bu parametre ile, harici hata sinyali icin bir kaynak segilir. Sinyal kayboldugunda, bir
hata olusturulur.

Lokal kontrol kaybi algilama (30.03 parametresi)

Parametre, siricliiniin kontrol paneli veya PC araci iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger.

Motor faz kaybi algilama (30.04 parametresi)

Parametre, motor faz kaybi algilandiginda suriiciniin nasil tepki verecegini secer.
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Toprak hatasi algilama (30.05 parametresi)

Toprak hatasi algilama fonksiyonu, toplam akim él¢cimini temel alir. Asagidakilere
dikkat edin

* besleme kablosundaki bir toprak hatasi korumay! aktiflestirmez

+ topraklanmis bir beslemede, koruma 200 milisaniyede etkinlesir

» topraklanmamis bir beslemede, besleme kapasitansi 1 mikrofarad veya lzeri
olmalidir

» 300 metreye kadar blendajli motor kablolarinin neden oldugu kapasitif akimlar
korumay! etkinlegtirmez

+ suricu stop ettirildiginde koruma devre disi birakilr.
Besleme faz kaybi algilama (30.06 parametresi)

Parametre, besleme faz kaybi algilandiginda sirticlinin nasil tepki verecegini secer.

Giivenli moment kapatma algilama (30.07 parametresi)

Siricl, Givenli moment kapatma girisinin durumunu izler. Giivenli moment kapatma
islevi ile ilgili daha fazla bilgi i¢in bkz. stricintin Donanim Kilavuzu ve Uygulama
kilavuzu - ACSM1, ACS850 ve ACQ810 sdirticliler icin glivenli moment kapatma
islevi(3AFE68929814 [ingilizce]).

Degistirilmis besleme ve motor kablolari (30.08 parametresi)

Siricu, besleme ve motor kablolari kazara degistiriimesini algilayabilir (6rnegin,
beslemenin suriicli motor baglantisina baglanmasi). Parametre, bir hata olusturulup
olusturulmayacagini secer.

Sikigma korumasi (30.09...30.12 parametreleri)

Motor mil sikismasi durumunda stiriici motoru korur. Denetim limitlerini (akim,
frekans ve sure) ayarlamak ve sirticiniin bir motor stall durumuna nasil tepki
verecegdini segmek mimkuinddr.

B Otomatik hata resetleme

Sdrucu, asirt akim, asiri gerilim, distk gerilim, harici ve “minimumun altinda analog
giris” hatalari sonrasinda kendini otomatik olarak resetler. Varsayilan olarak otomatik
resetler kapalidir ve kullanici tarafindan ayri olarak etkinlestiriimelidir.

Ayarlar
32 Oto reset parametre grubu (sayfa 203).
Teshis
Parametre 08.07 Alarm word3 (sayfa 132).
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Teshis

B Enerji tasarrufu hesaplayici

Bu 6zellik Gg islevden olusur:

* Motor akisini, toplam verimlili§i maksimum diizeye ¢ikaracak sekilde ayarlayan
bir enerji optimize edici

» Motor tarafindan kullanilan ve tasarruf edilen enerijiyi izleyen ve bunlari kWh, para
birimi veya CO, emisyon hacmi olarak gértintiileyen bir sayag ve

+ Siricundn yik profilini gdsteren bir ylk analizori (bkz. bolim Yiik analizéri,
sayfa 87).

Not: Enerji tasarruflari hesaplamasinin dogrulugu, 45.08 Pompa ref giicti
parametresinde verilen referans motor gticiiniin dogruluguna direk baglidir.

Ayarlar
45 Enerji verimliligi parametre grubu (sayfa 228).

B Enerji tiiketimi izleme

Kontrol programi sirlclnin ve pompanin enerji tiketimini izler ve takvimdeki son 12
ay boyunca gerceklegen tuketimi gercgek sinyal olarak saglar.

Ayrica, tiiketimin gegmis tiiketime oranla belirgin sekilde artmasi durumunda alarm
olusturan bir karsilastirma fonksiyonu da bulunur. izleme periyodunun uzunlugu bir
parametre tarafindan ayarlanir. Calismakta olan periyoddaki ener;ji tiiketimi
parametre tarafindan ayarlanabilen limitle, nceki izleme periyoduyla veya dnceki iki
periyodun ortalamasiyla karsilastirihir. Mevcut periyoddaki tiiketim, dnceden tanimli
marj (veya tolerans) referansini astiginda bir alarm verilir.

Ayarlar

83 Enerji izleme parametre grubu (sayfa 287).
Teshis

Parametreler 05.20...05.35 (sayfa 125).

B Sinyal denetimi

Bu fonksiyon tarafindan denetlenecek Ug¢ sinyal segilebilir. Sinyal 6nceden
tanimlanmig bir limiti asarsa (veya bunun altina diiserse), bir 06.13 Superv durumu
biti etkinlestirilir. Mutlak degerler kullanilabilir.

Ayarlar
33 Denetim parametre grubu (sayfa 203).
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Teshis

Parametre 06.13 Superv durumu (sayfa 129).

B Bakim sayaglar

Programda, sayag 6énceden belirlenmis bir limite ulastiginda bir alarm verecek sekilde
konfiglre edilebilen alti farkli bakim sayaci bulunmaktadir. Sayag, herhangi bir
parametreyi izlemek icin ayarlanabilir. Bu 6zellik, bir servis hatirlaticisi olarak 6zellikle
kullaniglidir.

Ug sayag tipi vardir:

Calisma suresi sayaci. Bir dijital kaynagin (6rnegin, durum word'deki bit) calisma
siresini Olger.

Yikselen kenar sayaci. Bu sayag, izlenen dijital kaynak durumu 0'dan 1'e gegerse
artar.

Deger sayaci. Bu sayag, entegrasyon ile, izlenen parametreyi dlger. Sinyal
tepesinin altindaki dlgilen alan, kullanici tanimli bir limiti gecerse alarm verilir.

Ayarlar

44 Bakim parametre grubu (sayfa 222).

Teshis

Parametreler 04.09...04.14 (sayfa 123) ve 06.15 Sayici durumu (sayfa 129).

B Yiik analizorii

Tepe deger giinligu

Kullanici, tepe de@er glinltigu ile izlenecek bir sinyal segebilir. Glinliik, tepenin
meydana geldigi zaman ile birlikte sinyalin tepe degerini ve ayrica tepe sirasindaki
motor akimini, DC gerilimini ve motor hizini kaydeder.
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Geniglik glinlukleri
Sdricide iki genislik ginligld bulunmaktadir.

Genislik giinlidu icin kullanici, strici galisirken 200 msn araliklarla 6rneklenmesi
icin bir sinyal segebilir ve %100'e karsilik gelen bir deger belirleyebilir. Toplanan
ornekler, genisliklerine bagli olarak 10 salt okunur parametre olarak siralanir. Her
parametre, ylizde 10'luk bir geniglik araligini temsil eder ve bu araliga denk diisen
toplanmis 6rneklerin ylzdesini gosterir.

Orneklerin yiizdesi

>%90

%0...10
%10...20
%?20...30
%30...40
%40...50
%50...60
%60...70
%70...80
%80...90

Genislik araliklari (64.24...64.33
parametreleri)

Genislik glinliga 1, motor akimini izlemek Uzere sabitlenmistir ve resetlenemez.
Genigligi gunligi 1 ile %100, surtcinin maksimum ¢ikis akimina karsilik gelir

(/maks)-
Ayarlar ve teshisler

64 Yik analizorii parametre grubu (sayfa 239).
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Diger konular

B Siriicii igeriginin yedeklenmesi ve geri yiiklenmesi
Genel

Sdricu, pek ¢ok ayari ve konfiglirasyonu bilgisayar dosyasi gibi harici depolama
6gelerine (DriveStudio aracini kullanarak) ve kontrol panelinin dahili bellegine
yedekleme olanagi saglar. Bu ayarlar ve konfiglirasyonlar daha sonra surlcliye veya
birkag slrucuye geri yuklenebilir.

DriveStudio aracini kullanarak yedekleme asagidakileri kapsar:

+ Parametre ayarlar

* Kullanici parametre setleri

« Uygulama programi

Sirici kontrol panelini kullanarak yedekleme asagidakileri kapsar:
« Parametre ayarlar
+ Kullanici parametre setleri

Yedekleme/Geri yukleme yapilmasiyla ilgili ayrintili talimatlar icin 39 sayfaya ve
DriveStudio belgelerine bakin.

Sinirlamalar

Yedekleme islemi surlclniin ¢alismasini engellemeden yapilabilir, ancak yedekler
geri yuklenirken kontrol birimi her zaman sifirlandigindan ve yeniden
baslatildidindan, surict ¢aligir durumdayken geri yukleme yapilmasi mumkin
degildir.

Yedekleme dosyalarinin bir yazilim striimiinden bir diger striime geri yliklenmesi
riskli olarak kabul edildiginden, bu islem ilk kez yapildiginda sonuglar dikkatle
g6zlenmeli ve dogrulanmalidir. Parametreler ve uygulama destegdi yazilim sirtimleri
arasinda degisiklik gésterir ve yedekleme/geri yikleme araci geri ylklemeye izin
verse bile, yedeklemeler diger yazilim sirumleriyle her zaman uyumlu degildir.
Yedekleme/Geri yikleme islevlerini farkl yazilim strtimleri arasinda kullanmadan
once, her bir sirimin striim notlarina bakin.

Uygulamalar, farkli yazilim striimleri arasinda aktarilmamalidir. Yeni bir yazilim
suriimu igin guincellenmesi gerektiginde uygulamanin tedarikgisiyle gérisun.

Parametreleri geri yliikleme

Parametreler, birlikte veya ayri ayri geri yuklenebilen Gg farkh gruba ayrilir:

» Motor konfiglirasyon parametreleri ve tanimlama (ID) ¢alismasi sonuglari
» Fieldbus adaptér ve enkoder ayarlari

» Diger parametreler
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Ornegin, varolan tanimlama c¢alismasi sonuglarinin siriiciide tutulmasi yeni bir
tanimlama calismasi gerceklestirmeyi gereksiz kilacaktir.

Tek tek parametrelerin geri yiklenmesi asagidaki nedenlerle bagarisiz olabilir:

» Geri yuklenen deger surict parametresinin minimum ve maksimum limitleri
araligina dusmeyebilir.

» Geri ylUklenen parametrenin tird siricideki parametrenin tiriinden farkli olabilir.

» Geri ylUklenen parametre silirliciide mevcut olmayabilir (yeni bir yazilim
sUrimundn parametrelerini eski bir sirimin bulundugu sirtclye yuklerken sik
yasanan bir durumdur).

* Yedekleme dosyasi suriici parametresine ait bir degeri igermiyor olabilir (eski bir
yazilim striminin parametrelerini daha yeni bir stiriimin bulundugu suriciye
yuklerken sik yasanan bir durumdur).

Bu gibi durumlarda parametre geri yiklenmez; yedekleme/geri ylkleme araci
kullaniciyi uyarir ve parametreyi manuel olarak ayarlama olanagi sunar.

Kullanici parametre setleri

Sdrlcinin, kalici bellege kaydedilebilen ve slrlici parametreleri kullanilarak geri
cagrilabilen dért kullanici parametre seti vardir. Farkli kullanici parametre setleri
arasinda gegis yapmak icin dijital girisler kullanilmasi da mimkundur. Parametre
aciklamalarina bkz. 76.09...16.172.

Bir kullanici parametre seti, 10 ile 99 arasi parametre gruplarinin tim degerlerini
(fieldbus adaptord iletisim konfiglirasyon ayarlari disinda) igerir.

Motor ayarlari kullanici parametre setlerine dahil oldugundan, bir kullanici setini geri
¢agirmadan 6nce ayarlarin uygulamada kullanilan motora uydugundan emin olun.
Tek bir strtictiyle farkli motorlarin kullanildigi bir uygulamada, motor tanimlama
galismasinin her bir motor igin gergeklestiriimesi ve farkli kullanici setlerine
kaydedilmesi gerekir. Daha sonra, motor degistirildiginde uygun set geri ¢cagrilabilir.

Ayarlar
16 Sistem parametre grubu (sayfa 165).

B Veri depolama parametreleri

Dort 16 bitli ve dort 32 bitli parametre veri depolama igin tahsis edilmistir. Bu
parametreler bagimsizdir ve baglanti olusturma, test etme ve devreye alma
amaglariyla kullanilabilirler. Diger parametrelerin pointer ayarlari kullanilarak
yazilabilir ve okunabilirler.

Ayarlar
49 Veri depolama parametre grubu (sayfa 229).
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B Siiriicii - suriicii baglantisi

Sdrucu-surict (D2D) baglantisi, bir master ve birden fazla follower ile temel
master/follower iletisimini mimkun kilan bir halkali zincirli RS-485 iletisim hattidir.

Sirlci - surict baglantisi, birden ¢gok pompa ile istasyon olustururken sirtculeri
baglamak icin kullanilir.

Ayarlar
76 MF haberlesme parametre grubu (sayfa 257).
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Uygulama makrolari

Bu boliimiin igindekiler

Bu bdlimde her uygulama makrosunun kullanim amaci, ¢calismasi, varsayilan kontrol
baglantilari, devreye alma prosediiri ve bir uygulama érnegi agiklanir.

JCU kumanda Unitesi bagdlantilari ile ilgili daha ayrintili bilgi, strlici Donanim
Kilavuzunda bulunmaktadir.

Genel

Uygulama makrolari, 6nceden tanimlanmis parametre setleridir. Kullanici, strticly
calistirirken, genellikle makrolardan birini temel olarak seger, gerekli degisiklikleri
yapar ve sonucu kullanici parametre ayari olarak kaydeder. Kullanici parametre
ayarlari, 16 Sistem grubundaki parametrelerle yonetilir (sayfa 7165).

Uygulama makrolari, ASISTANTLAR — Uygulama Makrosu secenekleri secilerek
kontrol paneli Ana mendsiinden etkinlegtirilir. Panelde uygulama hakkinda birkag
temel soru goérintilenir; cevaplara gore en uygun makro suriici tarafindan uygulanir.
16.20 Makro secilen parametresi hangi uygulama makrosunun aktif oldugunu
gOsterir.

Bir uygulama makrosunun uygulanmasinin ardindan, uygulamanin énemli
konfiglirasyon paremetrelerini ayarlamak igin istege bagl olarak bir asistan
baslatilabilir. Bu asistanlarin her biri daha sonra kontrol paneli Ana menlstnden
ASISTANTLAR 6gesi secilerek de harekete gegcirilebilir.
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Fabrika varsayilan makrosu

B Aciklama ve genel uygulama

Bu makro, tek bir pompayi kontrol eden bir striicliden olugsan pompa istasyonu igin
uygundur. Sistem, érnegin bir ACQ810-04 suricu, bir pompa ve bir sensérden
olusabilir. Sensor, genelde akisi veya basinci élger ve pompanin gikisinda yer alir.

Varsayilan olarak proses referansi (set degeri) %40'a ayarlidir ancak alternatif olarak
Ornegin, analog giris Al1 olarak da ayarlanabilir. Proses gergek degeri veya geri
besleme sinyali, analog giris Al2'ye baglanmalidir. Start komutu DI1 dijital girisi
tzerinden verilir.

Uyku fonksiyonu, tesisatin enerji verimliligini optimize etmek icin etkinlestirilir.
Varsayilan olarak motor hizi 60 saniyeden fazla bir siire boyunca nominal hizinin
%20 altindaysa surlcu durdurulur.

B Varsayilan ayarlar

Bkz. bolim Ek parametre verileri (sayfa 289).




Uygulama makrolar1 89

B Varsayilan kontrol baglantilari

XPOW
Harici glic girisi [ +24VI 1
24V DC,16A [ GND 2
XRO1, XRO2
Role ¢ikisi RO1 [Hazir] — NO 1 X
250 VAC/30VDC COM 2
2A e NC 3
Role ¢ikisi RO2 [Hata (-1)] — NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A pa— NC 6 ®
XD24
+24V DC +24VD 1
Dijital giris toprak hatti DIGND 2
+24V DC +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak segim jumper'i
XDl
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1 —e
Dijital giris DI2 [Sabit hiz 1] DI2 2 —.
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 D4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 segimi] DI5 5
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1T Q-
| Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] [ DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Akim] [Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al2+ 6
[Akim] [Proses gercek degeri 1*] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AOT- > :C)
AO2+ 3 :( >
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AO2- 2
XD2D
Sirlcu - strlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu - strlct baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
ouT1 1 =
Gilvenli moment kapatma. Sirliciiniin baslamasi igin her iki ouT2 2 L [ " N
devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁgd
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi
Bellek (nitesi baglantisi

*Bkz. Basing sensdrii baglanti érnekleri, sayfa 107.
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Harici kontrol makrosu

B Aciklama ve genel uygulama

Harici kontrol makrosu, prosesin sirtict diginda bagka cihazlar tarafindan kontrol
edildigi tek pompali sistemlerde kullanilabilir. Stiriicti hiz kontrolliddr.

Varsayilan olarak suriicti, analog giris Al1 Gizerinden bir hiz referansi alir. Alternatif
olarak referans, desteklenen fieldbus adaptérlerinden biri izerinden de alinabilir.

B Varsayilan ayarlar

Asagida, Ek parametre verileri b6lumunde listelenenlerden farkli olan varsayilan
parametre degerlerinin listesi bulunmaktadir (sayfa 289).

Parametre Harici kontrol

No. Adi makrosu varsayilan
12.01 Har1/Har2 sgm Ext1

16.16 Aktif mendi Harici kisa

16.20 Makro secgilen Harici kntrl
26.02 Sabit hz sgm1 C.YANLIS
77.01 Uyku modu se¢imi | Bos
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B Varsayilan kontrol baglantilari

XPOW
Harici glic girisi [ +24VI 1
24V DC,16A [ GND 2
XRO1, XRO2
Role ¢ikisi RO1 [Hazir] — NO 1 X
250 VAC/30VDC COM 2
2A e NC 3
Role ¢ikisi RO2 [Hata (-1)] — NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A pa— NC 6 ®
XD24
+24V DC +24VD 1
Dijital giris toprak hatti DIGND 2
+24V DC +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak segim jumper'i
XDl
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1 —e
Dijital giris DI2 DI2 2
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 D4 4
Dijital giris DI5 DI5 5
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1T Q-
| Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] [ DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Akim] [Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al2+ 6
[Akim] [Proses gergek degeri 1] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AOT- > :C)
AO2+ 3 :( >
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AO2- 2
XD2D
Sirdcu - strlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Siricu - strlcu baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
ouT1 1 =
Gilvenli moment kapatma. Sirliciiniin baslamasi igin her iki ouT2 2 L [ " N
devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁgd
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi
Bellek lnitesi baglantisi

*Bkz. Basing sensdrii baglanti érnekleri, sayfa 107.
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El/Oto kontrol makrosu

B Aciklama ve genel uygulama

Start ve stop komutlari ve referanslar (set degerleri), iki harici kontrol konumu EXT1
(El) veya EXT2 (Oto)'nun birinden verilebilir. EXT1 (El)'den alinan start/stop komutlari
dijital giris DI1'e, referans ise analog giris Al1'e baglanir. EXT2 (Oto)'dan gelen start/
stop komutlari DI2'ye, referans ise Al2'ye baglanir. EI/Oto arasindaki segim DI5'in
durumuna baglidir. Strict hiz kontrollidir. Hiz referansi ve start/stop komutlari
kontrol panelinden de verilebilir.

B Varsayilan ayarlar

Asagida, Ek parametre verileri bélimunde listelenenlerden farkli olan varsayilan
parametre degerlerinin listesi bulunmaktadir (sayfa 289).

Parametre El/Oto makrosu
No. Adi varsayilan

10.05 Har2 start grs1 DI2
12.05 Har2 kont modu Hiz

16.16 Aktif menli H/A kisa
16.20 Makro segilen El/Oto
21.02 Hiz ref2 sgm Al2 skala

26.02 Sabit hz sgm1 C.YANLIS
77.01 Uyku modu se¢imi | Bos
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B Varsayilan kontrol baglantilari

XPOW
Harici glic girisi [ +24VI 1
24V DC,16A [ GND 2
XRO1, XRO2
Role ¢ikisi RO1 [Hazir] — NO 1 X
250 VAC/30VDC COM 2
2A e NC 3
Role ¢ikisi RO2 [Hata (-1)] — NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A pa— NC 6 ®
XD24
+24V DC +24VD 1
Dijital giris toprak hatti DIGND 2
+24V DC +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak segim jumper'i
XDl
Dijital giris DI1 [Stop/Start, EI] DI1 1 —e
Dijital giris DI2 [Stop/Start, Oto] DI2 2 —e
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 D4 4
Dijital giris DI5 [El/Oto segimi] DI5 5
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1T Q-
| Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] [ DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Akim] [Hiz referansi 1, EI] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al2+ 6
[Akim] [Hiz referansi 2, Oto] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AOT- > :C)
AO2+ 3 :( )
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AO2- 2
XD2D
Sirlcu - strlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu - strlicu baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
ouT1 1 =
Gilvenli moment kapatma. Sirliciiniin baslamasi igin her iki ouT2 2 L [ " N
devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁgd
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi
Bellek (nitesi baglantisi
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Standart (Geleneksel pompa) kontrol makrosu

B Aciklama ve genel uygulama

Bu makro, surlcl tarafindan ayni anda bir pompanin dogrudan kontrol edildigi ve geri
kalan pompalarin da siriiciye dogrudan bagl oldugu ve surici tarafindan réle/
kontaktor sistemi araciligiyla acilip kapatildigi pompa istasyonu igin uygundur. Bir
pompanin surekli olarak suriicliye bagl kalmasi veya pompalardan herhangi birini
suriciye kontaktorler araciligiyla baglamak mimkindir. Striict en fazla sekiz
paralel pompayi kontrol etme kapasitesine sahiptir.

Varsayilan olarak proses referansi (set degeri) %40'a ayarlidir ancak alternatif olarak
o6rnegin, analog giris Al1 olarak da ayarlanabilir. Proses gercek degeri veya geri
besleme sinyali, analog giris Al2'ye baglanmalidir. Start komutu DI1 dijital girisi
Uzerinden verilir. Réle ¢ikislari yardimecir pompalari kontrol etmek igin kullanilir.

B Varsayilan ayarlar

Asagida, Ek parametre verileri b6lumunde listelenenlerden farkli olan varsayilan
parametre degerlerinin listesi bulunmaktadir (sayfa 289).

Parametre Standart pompa
kontrol makrosu

No. Adi varsayilan

14.07 DIO2 ¢ks kaynagi | Hata(-1)

14.42 RO1 kaynagi Std pompa1

14.45 RO2 kaynagi Std pompa2

16.16 Aktif menli Std kisa

16.20 Makro segilen Stndrt kntrl

26.02 Sabit hz sgm1 C.YANLIS

75.01 Calisma modu Stndrt kntrl

75.02 Pompa sayisi 2

75.25 Bas gecikme zmn |1's

78.01 Otodgsm segim All stop

78.03 Kilitteme modu Acik

78.06 Kilitlme pompa1 DI2

78.07 Kilittme pompa2 | DI4




B Varsayilan kontrol baglantilari
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XPOW
Harici glic girisi [ +24VI 1
24V DC,16A [ GND 2
XRO1, XRO2
Role ¢ikisi RO1 [Start pompa 1] — NO 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A e NC 3
Réle ¢ikisi RO2 [Start pompa 2] I NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A pa— NC 5
XD24
+24V DC +24VD 1
Dijital giris toprak hatti DIGND 2
+24V DC +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak segim jumper'i
XDl
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1 —e
Dijital girig DI2 [Kilitime pompa 1] DI2 2
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris D14 [Kilittime pompa 2] Dl4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 segimi] DI5 5 —
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1T Q-
| Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Hata (-1)] [ DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Akim] [Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al2+ 6
[Akim] [Proses gergek degeri 1] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AOT- > :C)
AO2+ 3 :( >
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AO2- 2
XD2D
Sirdcu - strlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu - strlicu baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
OouT1 1 =
Glvenli moment kapatma. Sirliciiniin baslamasi igin her iki ouT2 2 L [ " N
devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁgd
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek lnitesi baglantisi

*Bkz. Basing sensdrii baglanti érnekleri, sayfa 107.
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B Uygulama ornekleri

Dogrudan yardimci pompali sabit siiriicii kontrollii pompa

Bu 6rnekte stirtict hep ayni pompayi kontrol eder. Yardimci pompalar suriici
tarafindan kontrol edilen kontaktérler Gzerinden kaynaga baghdir.

Asagida bu konfigurasyonda kullanilacak tipik parametre degerlerinin bir listesi yer

almaktadir.

Parametre Standart pompa
kontrol makrosu

No. Adi varsayilan

14.42 RO1 kaynagi Hazir

14.45 RO2 kaynagi Std pompa2

14.48 RO3 kaynagi Std pompa3

16.20 Makro secilen Stndrt kntrl

26.02 Sabit hz sgm1 C.YANLIS

75.01 Calisma modu Stndrt kntrl

75.02 Pompa sayisi 3

75.25 Bas gecikme zmn |1's

78.01 Otodgsm se¢im All stop

78.02 Std otodgsm Yardimci

78.03 Kilitteme modu Acik

78.06 Kilitlme pompa1 DI2

78.07 Kilittme pompa2 | DI4

78.07 Kilittme pompa3 | Bos
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Kontaktorleri kullanarak pompa degistirme

Bu érnekte iki pompanin ikisinin de surici ¢ikigina veya kaynaga bagli olmalarini
saglayan bir kontaktor konfiglirasyonu vardir. Her zaman bir pompa sirtclye, digeri
kaynaga baglanir.

Asagida bu konfiglirasyonda kullanilacak tipik parametre degerlerinin bir listesi yer
almaktadir.

Parametre Standart pompa
kontrol makrosu

No. Adi varsayilan

14.42 RO1 kaynagi Std pompa1

14.45 RO2 kaynagi Std pompaZ2

16.20 Makro secilen Stndrt kntrl

26.02 Sabit hz sgm1 C.YANLIS
75.01 Calisma modu Stndrt kntrl
75.02 Pompa sayisi 2

75.25 Bas gecikme zmn |1's

78.01 Otodgsm segim All stop
78.02 Std otodgsm Blitiin
78.03 Kilitleme modu Aclk
78.06 Kilitime pompa1 DI2
78.07 Kilittme pompaZ2 Dl4
78.07 Kilitime pompa3 | Bos
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Seviye kontrol makrosu

B Aciklama ve genel uygulama

Seviye kontrol makrosu bir konteyneri bosaltmak veya doldurmak igin kullanilan 1 ila
8 pompali bir istasyonu kontrol etmek Uzere tasarlanmistir.

Seviye kontrol fonksiyonu, 79.01 Seviye modu parametresini Bosalma veya Dolma
olarak ayarlayarak ve harici kontrol konumu EXT2'yi segerek etkinlestirilir. Pompalar
icin baslama seviyeleri (ve alarm seviyeleri) 79 Seviye kontrol grubundaki
parametreler tarafindan ayarlanir.

Her zaman sdriicilerden biri master olarak iglev goriir. Oto deg@isim fonksiyonu
kullanilarak master durumu sirtcller arasinda degistirilebilir veya sirlcllerden bir
tanesi master durumuna sabitlenebilir. Gegerli olan masterin baslama/durma
seviyesidir.

Asagidaki ¢izim bosaltma modundaki tg¢ dalgi¢ tipi pompali bir istasyonu temsil
etmektedir. Her pompanin dnceden tanimli bir baslama seviyesi vardir ve
konteynerdeki seviye arttikga daha fazla pompa baslatilir. Seviye sensori 28 Proses
degerleri parametre grubunda proses gergek degeri olarak segcilen bir analog girise
baglhdir.

| |
[XD2D | [XD2D | [XD2D |

DI DI DI
DI DI DI
Al Al Al
3 3 -3
— —
Analog '
seviye |:>
sensori o - - -
4 \\j r
I Yiksek seviye alarmi
Yuksek hizdaki pompalar
Dijital yliksek » o
sevivesensora | 0 || L L|l_ L 1L Eamia 3£|nf§le£1a§v1y£3|_
Pompa 2 igin baglama seviyesi
Pompa 1 igin baglama seviyesi
- Durma seviyesi
Dijitaldustk  p — 4 |+ —"Mb=—70+H—"=HXFT+|——— — — — — -
seviye sensori \
Dustlik seviye alarmi




B Varsayilan ayarlar

Asagida, Ek parametre verileri bélumunde listelenenlerden farkli olan varsayilan

Uygulama makrolari

parametre deg@erlerinin listesi bulunmaktadir (sayfa 289).

Parametre Seviye kontrol makrosu varsayilan
No. Adi Tekli pompa Coklu pompa
16.16 Aktif men(i Seviye kisa M svye kisa
16.20 Makro secilen Seviye kntrl Coklu seviye

76.01 MF comm aktif Hayir Evet
77.01 Uyku modu seg¢imi | Bos Bos
79.01 Seviye modu Bosalma Bosalma
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B Varsayilan kontrol baglantilari

XPOW
Harici giic girisi [ +24VI| 1
24V DC,16A | GND 2
XRO1, XRO2
Role ¢ikisi RO1 [Hazir] — NO 1 0%
250 VAC/30VDC COM 2
2A e NC 3
Role ¢ikisi RO2 [Hata (-1)] — NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e NC 6 ®
XD24
+24V DC +24VD 1
Dijital giris toprak hatt DIGND 2
+24 V DC +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak secim jumper'i
XDI
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1 —9
Dijital giris DI2 [Sabit hiz 1] DI2 2 —e
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 DI4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 secimi] DI5 5
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1T Q-
| Dijital giris/gikis DIO2 [Cikis: Caligiyor] | DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Akim] [Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al2+ 6
[Akim] [Proses gercek degeri 1*] Al2- 7
Al1 akim/gerilim seg¢im jumper'i Al
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AOT- > j)
AO2+ 3 :( ;\
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AOD- 2
XD2D
Sirlcu - surlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu - surlcu baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1
Glivenli moment kapatma. Sirlicliniin baslamasi igin her iki ouT2 2 L[ N
devre kapatiimalidir. IN1 3 - -
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek lnitesi baglantisi
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Coklu pompa kontrol makrosu

B Aciklama ve genel uygulama

Bu makro, her biri farkh bir stiriicti tarafindan kontrol edilen birgok pompadan olusan
pompa istasyonlari igin uygundur.

Konfigirasyon dayanikhihgi destekler bdylece bir siirliciide pompa arizasi veya
bakim islemi olmasi durumunda diger suricliler calismaya devam eder. Surlicller
surilci - siriict (D2D) baglantisi araciligiyla birbirleriyle iletisim kurarlar. Strtcu -
surlicl baglantisi araciligiyla bir strticiiden diger surlcilere iki adet analog ve bes
adet dijital sinyal géndermek mimkundur (bkz. 76.11...76.16 parametreleri).

Kontrol verisi + paylagiimis sinyaller

<1 —
[ V V \
XD2D XD2D XD2D XD2D

AA o o 0

I
__Dbig . :
Al

Sdrici 1 Sdrici 2 Sdrici 3 Sdricl 8

Coklu pompa makrosunun parametre tarafindan segilebilen Gic modu bulunmaktadir.

» Master ayarli islemde yiik arttikga masterin hizi da artar. Master tam hiza
ulastiginda sirasiyla diger suruculer baslatilir. Parametre ayarina bagl olarak
master durumu ilk siirlic tarafindan korunur veya en son baslatilan siiriiciye
devredilir.

» Follower surucller ya 6nceden ayarl bir hizda (6rn. pompanin optimal galisma
noktasi) ya da masterle ayni hizda galisir. Her iki modda da surtciler 6ncelik
sirasina gore dizilebilir boylece en ylksek oncelige sahip sirticu ilk baslatilr.

» Dogrudan follower kullaniminda tiim surtciler masterle senkronize sekilde
calisir. Bu mod zaman agisindan kritik uygulamalarda veya pompa kurulumunu
test etmek igin kullanilabilir.

B Varsayilan ayarlar

Asagida, Ek parametre verileri bélumunde listelenenlerden farkli olan varsayilan
parametre deg@erlerinin listesi bulunmaktadir (sayfa 289).

Parametre Coklu pompa
kontrol makrosu

No. Adi varsayilan

16.16 Aktif menii M pompa kisa

16.20 Makro segilen Coklu pompa
75.01 Calisma modu Coklu pompa
76.01 MF comm aktif Evet
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B Varsayilan kontrol baglantilari

XPOW
Harici giic girisi [ +24VI| 1
24V DC,16A | GND 2
XRO1, XRO2
Role ¢ikisi RO1 [Hazir] — NO 1 0%
250 VAC/30VDC COM 2
2A e NC 3
Role ¢ikisi RO2 [Hata (-1)] — NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e NC 6 ®
XD24
+24V DC +24VD 1
Dijital giris toprak hatt DIGND 2
+24 V DC +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak secim jumper'i
XDI
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1 —9
Dijital giris DI2 [Sabit hiz 1] DI2 2 —e
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 DI4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 secimi] DI5 5
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1
| Dijital giris/gikis DIO2 [Cikis: Caligiyor] | DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Akim] [Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al2+ 6
[Akim] [Proses gercek degeri 1*] Al2- 7
Al1 akim/gerilim seg¢im jumper'i Al
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AOT- > j)
AO2+ 3 :( ;\
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AOD- 2
XD2D
Sirlcu - surlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu - surlcu baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1
Glivenli moment kapatma. Sirlicliniin baslamasi igin her iki ouT2 2 L[ N
devre kapatiimalidir. IN1 3 - -
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek lnitesi baglantisi

*Bkz. Basing sensérii baglanti érnekleri, sayfa 107.
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Basing sensori baglanti 6rnekleri

XAl
+  0/4..20mA
P 6 | A2+ | Gergek deger 6lgiimil. -20...20 mA.
I - 7 Al2- Rin =100 ohm

Not: Sensoriin glicl harici olarak saglanmalidir.

XAl
P + { 1 | +VREF | Referans gerilim ¢ikisi I
| [ouT 3 [ AGND | Toprak |

0/4...20 mA
6 | A2+ | Gergek deger dlgiimii. -20...20 mA.
7 Al2- | Rin =100 ohm

XAl

P * I 1 | +VREF | Referans gerilim ¢ikisi |

3 | AGND | Toprak |

0/4...20 mA
6 | A2+ | Gergek deger dlgiimii. -20...20 mA.

7 | Al2- | Rin =100 ohm

Sdrici 1/ XAl

P 0/4...20 mA 6 | Al2+ | Gergek deger dlglimii. -20...20 mA.
| & —1 7 a2 | Rin=100 ohm
. +24V Sariict 2 / XAl
Glg
kaynagi | — —1 6 | Al2+ | Gergek deger 6lglimii. -20...20 mA.
— 7 Al2- Rin =100 ohm

Sdrici 3/ XAl

—1 6 | Al2+ | Gergek deger 6lglimii. -20...20 mA.
7 | Al2- Rin = 100 ohm
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Parametreler

Bu boliimiin igindekiler

Bolimde, kontrol programinin gercek sinyalleri dahil parametreler agiklanmaktadir.

Not: Varsayilan olarak, stirici paneli veya DriveStudio tarafindan bir parametre
segenek listesi gosterilir. 16.27 Menli se¢cim parametresi Full olarak ayarlandiginda
tim parametreler gorintilenebilir.

Terimler ve kisaltmalar

Terim

Tanimi

Gergek sinyal

Siriict tarafindan bir 6lglim veya hesaplamanin sonucu olan parametre
tipi. Gergek sinyaller kullanici tarafindan izlenebilir ancak ayarlanamaz.
1...9 parametre gruplari genellikle gergek sinyaller igerir.

Bit isaret ayari

Bir baska parametre (genellikle gergek sinyal) igindeki bitin degerini isaret
eden veya 0 (YANLIS) ya da 1 (DOGRU) olarak sabitlenebilen parametre
ayaridir.

Bit isaret ayarini opsiyonel kontrol paneli Gzerinde ayarlarken, degeri O
("C.Yanlg" olarak goéruntilenir) veya 1 ("C.Dogru") olarak sabitlemek icin
"Sabit" segilir. Bir baska parametreden kaynak tanimlamak icin "Pointer"
segilir.

Isaret degeri P.xx.yy.zz formatinda verilir, burada xx = parametre grubu,
yy = parametre dizini, zz = bit sayisi.

Varolmayan bir bitin isaret edilmesi 0 (YANLIS) olarak yorumlanacaktir.
"Sabit" ve "Pointer" segimlerine ek olarak, bit isaret ayarlarinda 6nceden
secilmis bagka ayarlar da bulunabilir.

FbEq Fieldbus esdegeri. Panelde gdsterilen degerle seri haberlesmede
kullanilan tam sayi arasindaki dlgek orani.
p.u. Birim basina

Deger isaret ayari

Bir bagka gergek sinyalin veya parametrenin degerini isaret eden
parametredir.

Isaret degeri P.xx.yy formatinda verilir, burada xx = parametre grubu, yy
= parametre dizini.
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Parametre gruplan hakkinda kisa bilgi

Grup igindekiler Sayfa
01 Gergek degerler Surtcuniin izlenmesi igin temel sinyaller. 112
02 I/0O degerleri Giris ve ¢ikis durumlari ve degerleri; kontrol ve durum word'leri. 113
03 Kontrol degerleri Hiz ve moment kontrol degerleri. 123
04 Uygulama degerleri | Proses ve sayag degerleri. 123
05 Pompa degerleri Pompa istasyonu gercek degerleri. 124
06 Stiriici durumu Sirlict durum word'leri. 126
08 Alarmlar ve hatalar | Alarm ve hata bilgisi. 131
09 Sistem bilgisi Suriicu tipi, program revizyonu ve opsiyon yuva kullanma bilgileri. 134
10 Start/stop/yén Start/stop/yon, calisma izni ve acil stop kaynagi segimleri; start 135
engelleme ve start kilidi konfigurasyonu.
11 Start/stop modu Start ve stop modlari, miknatislama ayari; DC tutma konfigirasyonu. 140
12 Calisma modu Harici kontrol konumu ve EXT2 g¢alisma modu segimi. 142
13 Analog girigler Analog giris sinyalini igsleme. 143
14 Dijital I/0O Dijital giris/gikislarin, réle ¢ikiglarinin, frekans girisinin ve frekans 149
ctkisinin konfiglirasyonu.
15 Analog ¢ikiglar Analog cikislar Gizerinden gosterilecek gergek sinyallerin segilmesi ve 159
islenmesi.
16 Sistem Lokal kilit ve parametre kilidi ayarlari; parametreleri geri yikleme; 165
kullanici parametre seti ylikleme/kaydetme; parametre degisiklik
glnltgu resetleme; gli¢ birimi se¢imi; uygulama makrosu géruntiileme.
19 Hiz hesaplama Hiz 6lgeklendirme, geri bildirim ve denetim ayarlari. 168
20 Limitler Siriicu galisma limitleri. 171
21 Hiz ref Hiz referansi kaynak segimi ve islemesi. 173
22 Hiz ref rampasi hiz referansi ve acil durdurma (OFF3) rampa ayarlari. 174
23 Hiz kontrol Hiz kontrol cihazi ayarlari. 177
25 Kritik hizlar Ornegin, mekanik rezonans sorunlari nedeniyle kaginilan kritik hizlarin 185
(veya hiz araliklarinin) konfiglirasyonu.
26 Sabit hizlar Sabit hiz secimi ve degerleri. 186
27 Proses PID Proses PID kontrolli konfiglirasyonu. 188
28 Proses degerleri Proses gercek degeri (geri bildirim) ayarlar. 192
29 Set secimi Proses set degeri (referans) ayarlari. 194
30 Hata fonksiyonlari Cesitli hata durumlari sonrasinda suriicl davranisinin konfiglirasyonu. 196
31 Motor termik korum | Motor sicaklik 6lgimu ve termik koruma ayarlari. 198
32 Oto reset Otomatik hata resetleri kosullarinin konfigirasyonu. 203
33 Denetim Sinyal denetiminin konfigirasyonu. 203
34 Kull. Yiik egrisi Kullanici ylk egrisinin konfiglirasyonu. 206
35 Proses degiskeni 04.06 ... 04.08 parametreleri gibi gérlintilemek i¢in proses 208
degiskenlerinin segilmesi ve degistiriimesi.
36 Zaman fonksiyonu | Zamanlayicilarin konfiglirasyonu. 214
38 Aki referansi Aki referansi ve U/f egri ayarlari. 219
40 Motor kontrolii Performans/girilti optimizasyonu, kayma kazanci, gerilim rezervi ve IR 220

kompanzasyonu gibi motor kontrol ayarlari.
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Grup igindekiler Sayfa
44 Bakim Bakim sayaci konfigiirasyonu. 222
45 Enerji verimliligi Enerji optimizasyon ayarlari. 228
47 Gerilim kontrolti Asiri gerilim ve disuk gerilim kontrol ayarlari. 229
49 Veri depolama Kullanici igin ayrilan veri depolama parametreleri. 229
50 Fieldbus Bir fieldbus adaptori yoluyla iletisim konfigiirasyonuna iliskin ayarlar. 230
51 FBA ayarlari Fieldbus adaptdre 6zel ayarlari. 232
52 FBA data giris Fieldbus adapt6ri araciligiyla suriictiden fieldbus kontrol cihazina 233
aktarilacak olan verilerin segimi.
53 FBA data ¢ikig Fieldbus adaptorii araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan suriiciiye 234
aktarilacak olan verilerin segimi.
56 Panel gdsterimi Kontrol paneli Gzerinde gériintliilenecek sinyallerin segilmesi. 234
58 Gémiilii Modbus Dahili fieldbus (EFB) arabirimi igin konfiglirasyon parametreleri. 235
64 Yiik analizdrii Tepe deger ve genislik giinligu ayarlari. 239
75 Pompa lojik Pompa istasyonu igin konfiglirasyon ayarlari. 242
76 MF haberlesme Ayrilmig surtcileri olan goklu pompalardan olusan uygulamalar igin 251
haberlesme konfiglirasyonu.
77 Pompa uyku Uyku fonksiyon ayarlari. 255
78 Pompa oto degisim | Pompa oto degisim ve kilit ayarlari. 258
79 Seviye kontrol Seviye kontrol uygulamalari igin ayarlar. 263
80 Akis hesabi Akis hesaplama fonksiyonu igin ayarlar. 268
81 Pompa koruma Pompa koruma fonksiyonlari igin ayarlar. 272
82 Pompa temizleme Pompa temizleme dizilimi igin ayarlar. 279
83 Enerji izleme Eneriji tiketimi izleme ayarlari. 281
94 Harici I-O konfig 1/0 uzatma konfiglirasyonu. 282
95 Donanim konfig Donanimla ilgili gesitli ayarlar. 283
97 Kull motor par. Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan motor 283
degerleri.
99 Start up data Dil se¢imi, motor konfigiirasyonu ve ID run ayarlari. 284




112 Parametreler

Parametrelerin listesi

| No. Ad/Deger | Aciklama FbEq
01 Gergek degerler Siriicliniin izlenmesi igin temel sinyaller.
01.01  Motor hizi rpm D/dak olarak filtrelenen, tahmini motor hizi. Filtre slresi 100 = 1 rpm
sabiti 79.03 Motor Hz filt parametresi ile ayarlanabilir.
01.02 Motor hizi % Motor senkronize hizinin ylizdesi olarak gergek hiz 100 = %1
01.03 Cikis frekansi Hz cinsinden tahmini stirlicl gikis frekansi. 100 =1Hz
01.04 Motor akimi A cinsinden oél¢llen motor akimi. 100=1A
01.05 Motor akimi % Nominal motor akiminin yuzdesi olarak motor akimi. 10 = %1
01.06 Motor momenti Nominal motor momentinin ylizdesi olarak motor momenti. 10 = %1
Ayni zamanda, bkz. 07.29 Moment nom skala parametresi.
01.07 Dc gerilim Olgiilen DC ara devre gerilimi. 100=1V
01.14 Tahmini mot hizi D/dak olarak tahmini motor hizi. 100 =1 rpm
01.15 Inverter isisi Hata sinirinin yiizdesi olarak tahmini IGBT sicakligi. 10 = %1
01.17 Mot isi1 KTY sensori kullanildiginda, motor 1'in Celsius derece 10=1°C
cinsinden olglilen sicakligi. (PTC sensoriyle deder her
zaman 0'dir.)
01.18 Mot si2 KTY sensori kullanildiginda, motor 2'nin Celsius derece 10=1°C
cinsinden olgllen sicakligi. (PTC sensoriyle deder her
zaman 0'dir.)
01.19 Besleme gerilimi Kullanici tarafindan verilen besleme gerilimi (47.04 Besleme | 10=1V
ger parametresi) ya da 47.03 Besl ger oto tan parametresi
tarafindan otomatik tanimlamanin devreye alinmig olmasi
durumunda, otomatik olarak belirlenen besleme gerilimi.
01.21  Cpu kullanimi Yizde olarak mikroiglemci yuku. = %1
01.22 Gilg g/e 16.17 Glig birimi parametre ayarina bagli olarak, kW veya hp | 100 = 1 kW
cinsinden surtcu ¢ikis gicu. veya hp
01.23 Motor gucl 16.17 Glic birimi parametre ayarina bagl olarak, kW veya hp | 100 = 1 kW
cinsinden 6lglilen motor saft guici. veya hp
01.24  kwh inverter Kilowatt saat cinsinden, siirictiden gegen enerji miktari (her | 1 =1 kWh
iki yonde). DriveStudio PC araci kullanilarak 0 girerek
resetlenebilir.
01.25 kwh besleme Kilowatt saat cinsinden, strtctinin AC beslemeden aldidi 1=1kWh
enerji miktari. DriveStudio PC araci kullanilarak 0 girerek
resetlenebilir.
01.26 Aglik slre sayacl Aclk sire sayacl. Sayag, slrlicliye enerji verildiginde calisir. |1 =1 sa
DriveStudio PC araci kullanilarak O girerek resetlenebilir.
01.27 Caligsma sayaci Motor galisma suresi sayaci. Sayag, inverter modiile 1=1sa
edildiginde calisir. DriveStudio PC araci kullanilarak 0
girerek resetlenebilir.
Not: Sirtci logic sistemi pompa calisma gdrevlerinin
esitlenmesi igin bu degeri kullanir. Bkz. bélim Oto degisim
(sayfa 67).
01.28 Fan galisma zm Surlict sogutma faninin galisma suresi. DriveStudio PC 1=1sa
araci kullanilarak 0 girerek resetlenebilir.
01.29 Moment nom skala | %100'e karsilik gelen nominal moment. 1000 =
Not: Bu deger, eger girilmigse 99.712 Mot nom tork 1 Nem
parametresinden kopyalanir. Aksi taktirde deger hesaplanir.
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No. Ad/Deger Aciklama FbEq

01.30 GCiftkutup sayisi Motordaki hesaplanan kutup gifti sayisi. 1=1

01.31  Mek zm sabiti Hiz kontrol cihazi otomatik ayar fonksiyonu tarafindan 1000=1s
belirlenen sekilde, siriictiniin ve makinenin mekanik zaman
sabiti.
Bkz. 23 Hiz kontrol parametre grubu, sayfa 177.

01.32  Afaziisisi U fazi glic agsamasinin, hata sinirinin ylizdesi cinsinden 10 = %1
Olgiilen sicakhigi.

01.33 Bfazisisi V fazi giig asamasinin, hata sinirinin yiizdesi cinsinden 10 = %1
oOlgllen sicakligi.

01.34 Cfazsisi W fazi gli¢ agsamasinin, hata sinirinin yizdesi cinsinden 10 = %1
Olcilen sicakligi.

01.35 Enerji tasarrufu Direkt motor baglantisina kiyasla kWh cinsinden tasarruf 1=1kWh
edilen enerji.

Not: Bu de@er 45.08 Pompa ref glicii parametresi temelinde
hesaplanan direkt tiiketimden, tliketilen slriicl enerjisi
cikarilarak elde edilir. Bu sinyalin dogrulugu, bu parametreye
girilen tahmini direkt gticin dogruluguna baghdir.

Bkz. 45 Enerji verimliligi parametre grubu, sayfa 228.

01.36 Parasal tasarruf Direkt motor baglantisina kiyasla parasal tasarruflar. Bu 100 =1
deger, 01.35 Enerji tasarrufu ve 45.02 Enerji licreti
parametrelerinin garpimidir.

Bkz. 45 Enerji verimliligi parametre grubu, sayfa 228.

01.37 CO2 tasarruf Direkt motor baglantisina kiyasla, metrik ton cinsinden CO, | 10 = 1 metrik
emisyonlarinda azalma. Bu deger, megawatt saat cinsinden | ton

tasarruf edilen enerjinin 45.07 CO2 ¢evrim sbt ile (varsayilan
0,5 tn/MWh) garpimiyla hesaplanir.

Bkz. 45 Enerji verimliligi parametre grubu, sayfa 228.

01.38 Dahili kart 1s1 Arabirim bordunun santigrat cinsinden 6lgilen sicakhgr. 10=1°C
02 1/0O degerleri Girig ve ¢ikis durumlari ve degderleri; kontrol ve durum
word'leri.
02.01 DI durumu DI6...DI1 dijital giriglerinin durumu. Ornek: 000001 = DI1 -
acik, DI2...DI6; kapalidir.
02.02 RO durumu RO5...RO1 réle gikislarinin durumu. Ornek: 00001 = RO1'e | -
enerji verilmig, RO2...RO5'in enerjisi kesilmis.
02.03 DIO durumu DIO4...DIO1 dijital giris/gikiglarinin durumu. Ornek: -

0000001001 = DIO1 ve DIO4 agik, geri kalanlar kapal.
DIO3...DIO4 sadece FIO I/O uzatma moddllyle kullanilabilir.

02.04 AN Vya da mA olarak Al1 analog girisinin degeri. Giris tipi, JCU | 1000 =1
Kumanda Unitesi Gzerindeki jumper ile secilir. birim
02.05 AI1 skala Al1 analog girisinin 6lgeklendirilmis degeri. Bkz. parametre | 1000 = 1
13.04 Al1 maks skala ve 13.05 Al1 min skala. birim
02.06 Al2 V ya da mA olarak Al2 analog girisinin degeri. Giris tipi, JCU | 1000 = 1
Kumanda Unitesi tizerindeki jumper ile segilir. birim
02.07 AI2 skala Al2 analog giriginin dlgeklendiriimis degeri. Bkz. parametre 1000 =1
13.09 Al2 maks skala ve 13.10 Al2 min skala. birim
02.08 AI3 V ya da mA olarak Al3 analog girisinin degeri. Giris tipi 1000 =1
bilgileri igin, bkz. uzatma moduli kilavuzu. birim
02.09 AI3 skala Al3 analog girisinin dlgeklendiriimis degeri. Bkz. parametre | 1000 = 1

13.14 AI3 maks skala ve 13.15 AI3 min skala. birim
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No. Ad/Deger Aciklama FbEq

02.10 Al4 V ya da mA olarak Al4 analog girisinin degeri. Girig tipi 1000 =1
bilgileri igin, bkz. uzatma modulu kilavuzu. birim

02.11 Al4 skala Al4 analog girisinin 6lgeklendirilmis degeri. Bkz. parametre | 1000 = 1
13.19 Al4 maks skala ve 13.20 Al4 min skala. birim

02.12 AI5 V ya da mA olarak Al5 analog girisinin degeri. Girig tipi 1000 =1
bilgileri igin, bkz. uzatma modulu kilavuzu. birim

02.13 AlI5 skala Al5 analog girisinin 6lgeklendirilmis degeri. Bkz. parametre | 1000 = 1
13.24 Al5 maks skala ve 13.25 Al5 min skala. birim

02.16 AO1 mA olarak AO1 analog ¢ikisinin degeri. 1000 =1 mA

02.17 AO2 mA olarak AO2 analog gikisinin degeri. 1000 =1 mA

02.18 AO3 mA olarak AO3 analog ¢ikisinin degeri. 1000 =1 mA

02.19 AO4 mA olarak AO4 analog ¢ikisinin degeri. 1000 =1 mA

02.20 Frekans girisi Frekans girisi olarak kullanildiginda, DIO1’in élgeklendirilmis | 1000 = 1
degeri. Bkz. parametre 714.02 DIO1 konfve 14.57 Frek grs
max.

02.21 Frekans gikigi Frekans cikisi olarak kullanildiginda, DIO2'nin frekans ¢ikis | 1000 = 1 Hz

degeri (74.06 parametresi Fre ¢ikis olarak ayarlanmistir).
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No. Ad/Deger Aciklama FbEq
02.22 FBA main CW Fieldbus adapt®r arabirimi araciligiyla alinan, siricinin -
dahili Kontrol Word'li. Ayrica bkz. Fieldbus adaptérii ile
kontrol bélumu, sayfa 359.
Log. = Mantiksal kombinasyon (yani Bit VE/VEYA Segim
parametresi); Par. = Secim parametresi.
Bit Adi Deger|Bilgi Log. | Par.
0* Stop 1 |11.03 Stop modu parametresi tarafindan segilen stop
moduna gore veya talep edilen stop moduna (bitler
2...6) gore stop. Not: Ayni anda verilen stop ve start VEYA 10.01,
komutlari, stop komutuyla sonuglanir. 10.04
0 |Eylem yok.
1 Start 1 |Start. Not: Ayni anda verilen stop ve start komutlar,
stop komutuyla sonuglanir. VEYA 71%%14'
0 |Eylem yok. ’
2* StpMod 1 |Acil OFF2 (bit 0, 1 olmalidir). Sirlcu, motor gii¢
em off kaynagdi kesilerek durdurulur (motor serbest durus
yapar). Surlcu, ¢alisma izni sinyali agik iken yalnizca
start sinyalinin yikselen kenarinda yeniden VE -
baslayacaktir.
0 |Eylem yok.
3* StpMod 1 |Acil durdurma OFF3 (bit 0, 1 olmalidir). 22.12 Acil stop
em stop zm parametresi tarafindan tanimlanan sire iginde stop.| VE | 10.13
0 |Eylem yok.
4* StpMod 1 |Acil durdurma OFF1 (bit 0, 1 olmalidir). Aktif yavaslama
off1 rampasinda durma. VE |[10.15
0 |[Eylem yok.
5* StpMod 1 |Aktif yavaslama rampasinda durma. _ 11.03
ramp 0 |Eylem yok. ’
6* StpMod 1 |Serbest durus.
serbst 0 |[Eylem yok. - |1
7 Run 1 |Galisma izni etkinlegtir.
enable 0 |Galisma devre disi etkinlestir. VE | 1071
8 Reset 0 -> 1 |Aktif bir hata varsa hata resetleme. veEval 10,10
diger [Eylem yok.
(devami)
* Eger tim stop modu bitleri (2...6 ) 0 ise, stop modu 77.03 Stop modu parametresi tarafindan
segilir. Serbest durus (bit 6), acil durusu (bitler 2/3/4) gegersiz kilar. Acil durus, normal rampa
durusunu (bit 5) gegersiz kilar.
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No.  Ad/Deger | Agiklama | FbEq
Bit [Adi [Deger]Bilgi [ Log. | Par.
(devami)
9...10 |Rezerve
11 Remote 1 [|Fieldbus kontrol saglandi.
kmt 0 |Fieldbus kontroll devre disi. - B
12 Ramp 1 |[Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla.
cks 0 Sirtict durma noktasina kadar rampalanir (akim ve DC
gerilim limitleri devrede). - -
0 |Eylem yok.
13 Ramp 1 |Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
tutma cikis tutuldu) - —
0 |Eylem yok.
14 Ramp 0 1 |[Rampa Fonksiyon Jenerator girisini sifira zorla.
iginde 0 [Eylem yok. - -
15 Har1/ 1 |EXT2 harici kontrol konumuna geg.
Har2 0 |EXT1 harici kontrol konumuna geg. VEYA| 12.01
16 Startinh 1 |Baslatma engellemeyi etkinlestir.
istegi 0 |Baslatma engelleme yok. - -
17 Lokal cntrl 1 |Kontrol Word igin lokal kontrol iste. Siirlici PC araci
veya panel veya lokal fieldbus yoluyla kontrol
edildiginde kullanihr.
« Lokal fieldbus: Fieldbus lokal kontrolliine aktarim
(Kontrol Word'li veya referans yoluyla kontrol). - -
Fieldbus kontrolu alir.
* Panel veya PC araci: Lokal kontrole aktarim.
0 |Harici kontrol iste.
18 FbLokal reff 1 |Fieldbus lokal kontroll iste.
0 |Fieldbus lokal kontrolii yok. - B
19...27 |Rezerve
28 CW B28 |Serbestce programlanabilir kontrol bitleri. Litfen 50.08...50.11
29 CW B29 |parametrelerine ve fieldbus adaptériin kullanim kilavuzuna
30 cwBao |Pakn- N
31 CW B31
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02.24 FBA ana SW Fieldbus adaptdr arabirimi araciligiyla génderilecek, -
sirtcinin dahili Durum Word'l. Ayrica bkz. Fieldbus
adaptort ile kontrol b8lima, sayfa 359.
Bit Adi Deger|Bilgi
0 Hazir 1 |Sdricd, start komutunu almaya hazir.
0 |Surtct hazir degil.
1 Enabled 1 [Harici galisma izni sinyali alinmigtir.
0 |Harici galisma izni sinyali alinmamistir.
2 Calismaya 1 |Surici modulasyonda.
hazir 0 |Sirict modilasyonda degil.
3 Ref run 1 |Normal galisma devrede. Suriicl galigiyor ve verilen referansi takip
ediyor.
0 |Normal galisma devre digl. Siirlict verilen referansi takip etmiyor
(6rnegin, miknatislama sirasinda modilasyonda).
4 Em off 1 |Acil OFF2 etkin.
(OFF2) 0 |Acil OFF2 etkin degil.
5 Em stop 1 |Acil durdurma OFF3 (rampa durdurma) etkin.
(OFF3) 0 |Acil stop OFF3 etkin degil.
6 Startinh 1 |Baslatma engelleme etkin.
bilgisi 0 [Baslatma engelleme etkin degil.
7 Alarm 1 |Bir alarm etkindir. Bkz. Hata izleme bélimu, sayfa 3715.
0 |Etkin alarm yok.
8 Set 1 |Suriucl set degerinde. Gergek deger referans degerine esittir (yani,
degerinde gercek hiz ile hiz referansi arasindaki fark, 79.70 Hiz penceresi
parametresi tarafindan tanimlanan hiz penceresi iginde).
0 |Surtcu set degerine ulasmadi.

(devami)
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No.  Ad/Deger | Agiklama FbEq
Bit [Adi [Deger]Bilgi
(devami)
9 Limit 1 |Galisma, moment limitlerinden herhangi biri ile sinirlanir.
0 [islem, moment limitleri dahilindedir.
10 Ust limit 1 |Gergek hiz, 19.08 Yiiksek hiz lim parametresi tarafindan tanimlanan
limiti asiyor.
0 |Gergek hiz tanimlanan sinirlar dahilinde.
11 Har2 aktif 1 [Harici kontrol konumu EXT2 etkin.
0 |Harici kontrol konumu EXT1 etkin.
12 Lokal fb 1 [Fieldbus lokal kontroll etkin.
0 |Fieldbus lokal kontrolu etkin degil.
13 Sifirspeed| 1 [Slrlcu hizi, 79.06 Sifir hiz limiti parametresi tarafindan tanimlanan
limitin altinda.
0 |Sdricd, sifir hiz sinirina ulasamadi.
14 Ters yon 1 |Sdricl ters yonde calisiyor.
aktif 0 [Siric ileri ydnde calisiyor.
15 Rezerve
16 Hata 1 |Aktif hata var. Bkz. Hata izleme bolimi, sayfa 375.
0 |Aktif hata yok.
17 Lokal 1  |Lokal kontrol etkin, yani surtici PC araci veya kontrol panelinden
panel kontrol ediliyor.
0 |Lokal kontrol etkin degil.
18...26 |Rezerve
27 istek kontr 1 |Kontrol Word fieldbus'tan istendi.
0 |Kontrol Word fieldbus'tan istenmedi.
28 SW B28 |Programlanabilir kontrol bitleri (kullanilan profil ile sabitlenmedigi siirece).
29 SW B29 |Lutfen 50.08...50.11 parametrelerine ve fieldbus adaptdrin kullanim
30 SW B30 kilavuzuna bakin.
31 SW B31

02.26 FBA main ref1

Fieldbus adaptér arabirimi araciligiyla alinan, strictnin 1=1
dahili ve 6lgeklendirilmis referansi 1. Bkz. 50.04 FBA ref1
modu parametresi ve Fieldbus adaptori ile kontrol bolimu,
sayfa 359.

02.27 FBA main ref2

Fieldbus adaptér arabirimi araciligiyla alinan, strictnin 1=1
dahili ve 6lgeklendirilmis referansi 2. Bkz. 50.05 FBA ref2
modu parametresi ve Fieldbus adaptori ile kontrol bolimu,
sayfa 359.

02.34 Panel ref

Kontrol panelinden verilen referans. Ayni zamanda, bkz. 100 =1 rpm
56.07 Lokal ref birimi parametresi. 10 = %1
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02.36 EFB main cw Dahili fieldbus arabirimi araciliiyla alinan, striciiniin dahili | -
Kontrol Word'li. Bkz. Dabhili fieldbus (haberlesme agi)
araytizii araciligiyla kontrol bélimu, sayfa 337.
Log. = Mantiksal kombinasyon (yani Bit VE/VEYA Se¢im
parametresi); Par. = Secim parametresi.
Bit Adi Deger|Bilgi Log. | Par.
0* Stop 1 |11.03 Stop modu parametresi tarafindan segilen stop
moduna gore veya talep edilen stop moduna (bitler
2...6) gore stop. Not: Ayni anda verilen stop ve start VEYA 10.01,
komutlari, stop komutuyla sonuglanir. 10.04
0 |Eylem yok.
1 Start 1 |Start. Not: Ayni anda verilen stop ve start komutlar,
stop komutuyla sonuglanir. VEYA 71%%14'
0 |Eylem yok. ’
2* StpMod 1 |Acil OFF2 (bit 0, 1 olmalidir). Sirlcu, motor gii¢
em off kaynagdi kesilerek durdurulur (motor serbest durus
yapar). Surlcu, ¢alisma izni sinyali agik iken yalnizca
start sinyalinin yikselen kenarinda yeniden VE -
baslayacaktir.
0 |Eylem yok.
3* StpMod 1 |Acil durdurma OFF3 (bit 0, 1 olmalidir). 22.12 Acil stop
em stop zm parametresi tarafindan tanimlanan sire iginde stop.| VE | 10.13
0 |Eylem yok.
4* StpMod 1 |Acil durdurma OFF1 (bit 0, 1 olmalidir). Aktif yavaslama
off1 rampasinda durma. VE |[10.15
0 |[Eylem yok.
5* StpMod 1 |Aktif yavaslama rampasinda durma. _ 11.03
ramp 0 |Eylem yok. ’
6* StpMod 1 |Serbest durus.
serbst 0 |[Eylem yok. - |1
7 Run 1 |Galisma izni etkinlegtir.
enable 0 |Galisma devre disi etkinlestir. VE | 1071
8 Reset 0 -> 1 |Aktif bir hata varsa hata resetleme. veEval 10,10
diger [Eylem yok.
(devami)
* Eger tim stop modu bitleri (2...6 ) 0 ise, stop modu 77.03 Stop modu parametresi tarafindan
segilir. Serbest durus (bit 6), acil durusu (bitler 2/3/4) gegersiz kilar. Acil durus, normal rampa
durusunu (bit 5) gegersiz kilar.
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No.  Ad/Deger | Agiklama | FbEq
Bit [Adi [Deger Bilgi [ Log. | Par.
(devami)
9...10 [Rezerve
11 Remote 1 [Fieldbus kontrol saglandi.
kmt 0 |Fieldbus kontrolii devre disi. a B
12 Ramp ¢ks 1 |Rampa Fonksiyon Jenerator ¢ikisini sifira zorla.
0 Siriict durma noktasina kadar rampalanir (akim ve
DC gerilim limitleri devrede). - -
0 |Eylem yok.
13 Ramp 1 |Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
tutma cikis tutuldu) - —
0 |Eylem yok.
14 Ramp 0 1 |[Rampa Fonksiyon Jenerator girisini sifira zorla.
icinde 0 [Eylem yok. - -
15 Har1/ 1 |EXT2 harici kontrol konumuna geg.
Har2 0 |EXT1 harici kontrol konumuna geg. VEYA| 12.01
16 Startinh 1 |Baslatma engellemeyi etkinlestir.
istegi 0 |Baslatma engelleme yok. - -
17 Lokal cntrl 1 |Kontrol Word igin lokal kontrol iste. Siirlici PC araci
veya panel veya lokal fieldbus yoluyla kontrol
edildiginde kullanihr.
« Lokal fieldbus: Fieldbus lokal kontrolline aktarim
(Kontrol Word'l veya referans yoluyla kontrol). - -
Fieldbus kontroli alir.
« Panel veya PC araci: Lokal kontrole aktarim.
0 |Harici kontrol iste.
18 FbLokal ref| 1 |Fieldbus lokal kontroli iste.
0 |Fieldbus lokal kontrolii yok. - B
19...27 |Rezerve
28 CW B28 |[Serbestge programlanabilir kontrol bitleri. Bkz. parametreler
29 CWB29 |90.08...50.11.
30 CW B30 - -
31 CW B31
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Ad/Deger

Aciklama FbEq

02.37

EFB main sw

Dabhili fieldbus arabirimi araciligiyla génderilecek, striciniin
dahili Durum Word'l. Bkz. Dahili fieldbus (haberlesme agi)
araytizii araciligiyla kontrol bélimu, sayfa 337.

Bit Adi Deger|Bilgi
0 Hazir 1 |Sdricd, start komutunu almaya hazir.
0 |Surtct hazir degil.
1 Enabled 1 [Harici galisma izni sinyali alinmigtir.
0 |Harici galisma izni sinyali alinmamistir.
2 Calisiyor 1 [Surici modulasyonda.
0 [Suriict modilasyonda degil.
3 Ref run 1 [Normal galisma devrede. Siriicl galigiyor ve verilen referansi takip
ediyor.
0 |Normal galisma devre digi. Sirlict verilen referansi takip etmiyor
(6rnegin, miknatislama sirasinda modilasyonda).
4 Em off 1 |Acil OFF2 etkin.
(OFF2) 0 |Acil OFF2 etkin degil.
5 Em stop 1 |Acil durdurma OFF3 (rampa durdurma) etkin.
(OFF3) 0 [Acil stop OFF3 etkin degil.
6 Startinh 1 |Baslatma engelleme etkin.
bilgisi 0 [Baslatma engelleme etkin degil.
7 Alarm 1 |Bir alarm etkindir. Bkz. Hata izleme bélimu, sayfa 3715.
0 |Etkin alarm yok.
8 Set 1 |Suriucl set degerinde. Gergek deger referans degerine esittir (yani,
degerde gercek hiz ile hiz referansi arasindaki fark, 79.70 Hiz penceresi
parametresi tarafindan tanimlanan hiz penceresi iginde).
0 |Surtcu set degerine ulasmadi.

(devami)
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No.  Ad/Deger | Agiklama FbEq
Bit [Adi [Deger]Bilgi
(devami)
9 Limit 1 |Galisma, moment limitlerinden herhangi biri ile sinirlanir.
0 [islem, moment limitleri dahilindedir.
10 Ust limit 1 |Gergek hiz, 19.08 Yiiksek hiz lim parametresi tarafindan tanimlanan
limiti asiyor.
0 |Gergek hiz tanimlanan sinirlar dahilinde.
11 Har2 aktif 1 [Harici kontrol konumu EXT2 etkin.
0 [Harici kontrol konumu EXT1 etkin.
12 Lokal fb 1 |Fieldbus lokal kontrolu etkin.
0 |Fieldbus lokal kontrolu etkin degil.
13 Sifirspeed| 1 [Slrlcu hizi, 79.06 Sifir hiz limiti parametresi tarafindan tanimlanan
limitin altinda.
0 |Sdricd, sifir hiz sinirina ulasamadi.
14 Ters yon 1 |Sdricl ters yonde calisiyor.
akdif 0 |Suric ileri ydnde galigiyor.
15 Rezerve
16 Hata 1 |Aktif hata var. Bkz. Hata izleme bolimi, sayfa 375.
0 |Aktif hata yok.
17 Lokal 1  |Lokal kontrol etkin, yani surtici PC araci veya kontrol panelinden
panel kontrol ediliyor.
0 |Lokal kontrol etkin degil.
18...26 |Rezerve
27 istek kontr 1 |Kontrol Word fieldbus'tan istendi.
0 |Kontrol Word fieldbus'tan istenmedi.
28 SW B28 |Programlanabilir kontrol bitleri (kullanilan profil ile sabitlenmedigi siirece).
29 SW B29 |Bkz. parametreler 50.08...50.71.
30 SW B30
31 SW B31
02.38 EFB main ref1 Dahili fieldbus arabirimi araciliiyla alinan, striiciinin dahili | -
ve Olgeklendiriimis referansi 1. Bkz. 50.04 FBA ref1 modu
parametresi ve Dahili fieldbus (haberlesme agi) araytizi
araciligiyla kontrol bélimu, sayfa 3317.
02.39 EFB main ref2 Dahili fieldbus arabirimi araciligiyla alinan, strGcinin dahili | --
ve Olgeklendiriimis referansi 2. Bkz. 50.05 FBA ref2 modu
parametresi ve Dahili fieldbus (haberlesme agi) araytizi
araciligiyla kontrol bélimu, sayfa 3317.
02.40 FBA setpoint Fieldbustan set degerini yazmak igin hedef parametre. Birim | -
ve Olgekleme sirasiyla 28.06 Grek birim segim ve 28.07 Gregk
FBA skalama parametreleri tarafindan tanimlanir.
02.41 FBA gergek deger Fieldbustan bir geri bildirim dederi yazmak icin hedef -
parametre. Birim ve lgekleme sirasiyla 28.06 Grgk birim segim
ve 28.07 Grek FBA skalama parametreleri tarafindan tanimlanir.
02.42 Paylasiimis DI Sdrdict - surticti baglantisi Uzerinden alinan paylagiimig -
dijital giriglerin durumu. Ornek: 00000001 = DI1 agik,
DI2...DI6 kapalidir. Bkz. parametreler 76.711...76.16.
02.43 Paylasiimis sin1 Siirlict - sUrlict baglantisi Gizerinden alindidr sekliyle paylasilmis | -
sinyal 1'in degerini gosterir. Bkz. parametreler 76.11...76.16.
02.44 Paylasiimis sin2 Suriict - suriict baglantisi lizerinden alindigi sekliyle paylasiimis | -

sinyal 2'nin degerini gdsterir. Bkz. parametreler 76.11...76.16.
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03 Kontrol degerleri Hiz ve moment kontrol degerleri.
03.03 Hiz ref rampasiz D/dak olarak kullanilan hiz referansi rampa girisi. 100 =1 rpm
03.05 Hiz ref rampali D/dak olarak rampali ve sekilli hiz referansi 100 =1 rpm
03.06 Kullanil hiz ref D/dak olarak kullanilan hiz referansi (hiz hatasi hesaplama | 100 = 1 rpm
oncesinde referans).
03.07 Hiz hata filtre D/dak olarak filtrelenen hiz hatasi. 100 =1 rpm
03.08 Acc komp torku Hizlanma kompansasasyonu ¢ikisi (ylizde olarak moment). | 10 = %1
03.09 Tork ref hiz knt Yiizde olarak sinirlanmis hiz kontrol cihazi ¢ikis momenti. 10 = %1
03.13  Tork ref trk knt Moment kontroli igin yiizde olarak moment referansi. 10 = %1
03.14  Kullanil tork rf Frekans, gerilim ve moment limitleyicilerinden sonra moment | 10 = %1
referansi. %100, motor nominal momentine karsilik gelir.
03.17  Kull aki ref Yizde olarak gercek aki referansi. = %1
03.20 Max speed ref Maksimum hiz referansi. 100 =1 rpm
03.21 Min speed ref Minimum hiz referansi. 100 =1 rpm
04 Uygulama degerleri | Proses ve sayac degerleri.
04.01 Gergek deger Secimden sonraki son gergek deger (bkz 28 Proses -
degerleri parametre grubu). Birim ve dlgekleme sirasiyla
28.06 Grek birim segim ve 28.07 Grgk FBA skalama
parametreleri tarafindan tanimlanir.
Bkz. parametreler 04.20...04.22.
04.02 Set degeri Secimden sonraki son setdegeri (referans) (bkz 29 Set -
secimi parametre grubu). Birim ve dlcekleme sirasiyla 28.06
Grek birim segim ve 28.07 Greck FBA skalama parametreleri
tarafindan tanimlanir.
Bkz. parametreler 04.23...04.25.
04.04 PID hata Proses PID hatasi, 6rn. PID set degeri ve gergek degeri 10 = %1
arasindaki fark.
04.05 PID gikis Proses PID kontrol cihazi ¢ikisl. 10 = %1
04.06 Proses degisk1 Proses degiskeni 1. Bkz. 35 Proses degiskeni parametre grubu. | 1000 = %1
04.07 Proses degisk2 Proses degiskeni 2. Bkz. 35 Proses degiskeni parametre grubu. | 1000 = %1
04.08 Proses degisk3 Proses degiskeni 3. Bkz. 35 Proses degiskeni parametre grubu. | 1000 = %1
04.09 ON time1 sayacl Agcik slre sayacl 1'nin okuma degeri. Bkz. 44.01 Acikstire1 [1=1s
fonk parametresi. O girerek resetlenebilir.
04.10 ON time2 sayaci Agik slire sayaci 2'nin okuma degeri. Bkz. 44.05 Aciksire2 [1=1s
fonk parametre grubu. 0 girerek resetlenebilir.
04.11  Agcik kalma stre1 Yikselen kenar sayaci 1'in okuma degeri. Bkz. 44.09 Yiik 1=1
knr say1 fon parametre grubu. O girerek resetlenebilir.
04.12  Acik kalma sire2 Yukselen kenar sayaci 2'nin okuma degeri. Bkz. 44.14 Yik [1=1
knr say?2 fon parametre grubu. 0 girerek resetlenebilir.
04.13 Sayici 1 degeri Deger sayaci 1'in okuma degeri. Bkz. 44.19 Deg say1 fonk | 1=1
parametre grubu. 0 girerek resetlenebilir.
04.14  Sayici 2 degeri Deger sayaci 2'nin okuma degeri. Bkz. 44.24 Deg say2 fonk |1 =1
parametre grubu. 0 girerek resetlenebilir.
04.20 Gergek degr1 ¢ks Gergek deger 1 (28.02 Grgk dgr1 kynk parametresi 100 = 1 birim

tarafindan segilen).
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04.21 Gergek degr2 ¢ks Gergek deger 2 (28.03 Gregk dgr2 kynk parametresi 100 = 1 birim
tarafindan segcilen)

04.22 Gergek deger % Gergek degerin % cinsinden degeri. 100 = %1

04.23 Setpoint deger1 Set degeri 1 (29.02 Setpoint1 kynk parametresi tarafindan 100 = 1 birim
secilen).

04.24 Setpoint deger2 Set degeri 2 (29.03 Setpoint2 kynk parametresi tarafindan 100 = 1 birim
segilen).

04.25 Setpoint deger % Son set degerin % cinsinden degeri. 100 = %1

04.26 Uyanma seviyesi Son hesaplanan uyanma seviyesi. Parametre segimlerine 100 =1
bkz. 77.08...Uyanma mod se¢im.

04.27 Paylasil kaynak Paylasilan sinyallerin kaynagi olan siriiciiniin nod TBA
numarasi. Bkz. parametreler 76.11...76.16.

04.28 Pompa ¢alism zmn | Pompa galisma siresi sayaci. Sayag, surtici ¢aligirken 1=1sa
(baslatildiginda) ¢alisir. 78.14 Cls zmn dgsm parametresi
kullanilarak resetlenebilir.

04.29 Std ¢alisma zmn1 Pompa 1 galisma suresi sayaci (geleneksel kontrol igin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.30 Std gcalisma zmn2 Pompa 2 galisma suresi sayaci (geleneksel kontrol igin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.31 Std galisma zmn3 Pompa 3 calisma suresi sayaci (geleneksel kontrol igin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.32 Std ¢alisma zmn4 Pompa 4 galisma suresi sayaci (geleneksel kontrol igin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.33 Std ¢calisma zmn5 Pompa 5 calisma suresi sayaci (geleneksel kontrol igin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.34 Std galisma zmn6 Pompa 6 calisma suresi sayaci (geleneksel kontrol icin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.35 Std galisma zmn7 Pompa 7 galisma slresi sayaci (geleneksel kontrol icin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

04.36 Std calisma zmn8 Pompa 8 calisma suresi sayaci (geleneksel kontrol igin - 1=1sa
bkz. sayfa 94). 78.14 Cls zmn dgsm parametresi kullanilarak
resetlenebilir.

05 Pompa degerleri Pompa istasyonu gergek degerleri.

05.01 MF status Cok pompali bir konfigirasyonda (suriict - strlict
baglantisiyla baglanmis birden gok suruicl) stricinin
durumu.

Yok Surlict - stiricl baglantisi aktif degil. 0
Standby Siricl baslamaya hazir ve masterden start komutu bekliyor. | 1
Master Siriict galigiyor ve su anda master. 2
Follower Sdrici galigiyor ve su anda follower. 3
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05.02 Std pompa kont Pompa kontrol word'li. Bu parametrenin bitleri pompalari -
acip kapatan role gikiglarini kontrol etmek igin kullanilabilir.

Bit Adi
0 Pompa 1. Not: 78.02Std otodgsm parametresinin ayari "Pompa 1" 6desinin istasyonun
ilk pompasini mi yoksa istasyonun ilk yardimci pompasini mi ifade ettigini belirler.
1 Pompa 2
2 Pompa 3
3 Pompa 4
4 Pompa 5
5 Pompa 6
6 Pompa 7
7 Pompa 8
05.03 Std kont master Geleneksel pompa kontroliinde dogrudan suricu tarafindan |1 =1
kontrol edilen pompa sayisi.
05.04 Yar pompa sayis| Calisan yardimci pompa sayisi. 1=1
05.05 Akis degeri Sirlcu tarafindan hesaplanan gergek akis. Bkz. parametre | 100 = 1 m3/sa
grubu 80 Akis hesabi (sayfa 268).
05.06 Yiks bazh akig HQ performans egrisi temelinde hesaplanan akis. Bkz. 100 = 1 m%/sa
parametre grubu 80 Akis hesabi (sayfa 268).
05.07 Giig bazl akig PQ performans egrisi temelinde hesaplanan akis. Bkz. 100 = 1 m%sa
parametre grubu 80 Akis hesabi (sayfa 268).
05.08 Toplam akis Toplam hesaplanan akis. Surictde gli¢ yokken saklanir. 1=1m3
80.33 Akis hsp reset parametresi kullanilarak resetlenebilir.
05.09 Bypass referans 75.01 Calisma modu parametresi Reg bypass olarak 10=1rpm
ayarlandiginda kullanilan referans.
05.10 Hiz referans Pompa kontrol logic sisteminden son hiz referansi. 10=1rpm
05.20 kwh anlik deger Mevcut periyod boyunca tliketilen eneriji. 1=1kWh
Periyodun uzunlugu 83.02 Ener izleme zmn parametresi ile ayarlanir.
05.21 kwh gegmis deger Son tamamlanan periyod boyunca tliketilen enerji. 1=1kWh
Periyodun uzunlugu 83.02 Ener izleme zmn parametresi ile
ayarlanir.
05.22 kwh gecgmis deger Son tamamlanan periyoddan énceki periyod boyunca 1=1kWh
tiketilen enerji. Periyodun uzunlugu 83.02 Ener izleme zmn
parametresi ile ayarlanir.
05.23 kwh aylik deger Mevcut ay boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
05.24 kwh Ocak Son Ocak ayi boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
05.25 kwh Subat Son Subat ayi boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
05.26 kwh Mart Son Mart ay1 boyunca tiiketilen eneriji. 1=1kWh
05.27 kwh Nisan Son Nisan ayi boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
05.28 kwh Mayis Son Mayis ayi boyunca tliketilen enerji. 1=1kWh
05.29 kwh Haziran Son Haziran ayi boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
05.30 kwh Temmuz Son Temmuz ayi boyunca tlketilen enerji. 1=1kWh
05.31  kwh Agdustos Son Agdustos ayi boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
05.32  kwh Eylul Son Eylil ay1 boyunca tliketilen enerji. 1=1kWh
05.33 kwh Ekim Son Ekim ayi boyunca tiiketilen eneriji. 1=1kWh
05.34 kwh Kasim Son Kasim ayi boyunca tiiketilen enerji. 1=1kWh
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05.35 kwh Aralk Son Aralik ayi boyunca tiiketilen eneriji. 1=1kWh
05.36 Ik pompa Mevcut Oto degisim dizilimindeki ilk pompa. 1=

05.37 Otodegisim zaman Son Oto degisimden bu yana gecen sire. 1=1ms
05.39 Sonraki baslangig (Sadece surlicu master ise gecerlidir.) Calistirlacak siradaki | 1 =1

digumi

surtctnin digiim numarasi.

06 Siriicii durumu

Sdrict durum word'leri.

06.01

Status word1

Sdrtctinin Durum word 1'i. -

Bit Adi Bilgi

0 Hazir 1 = Surlicu, start komutunu almaya hazir.
0 = Sirlcl hazir degil.

1 Enabled 1 = Harici ¢alisma sinyali alindi.
0 = Harici galigma sinyali alinmadi.

2 Startaldi |1 = Sirlcl, start komutunu aldi.
0 = Siricl, start komutunu almadi.

3 Running 1 = Surlict modilasyonda.
0 = Sirlcl modiilasyonda degil.

4 Em off 1 = Acil OFF2 etkin.

(off2) 0 = Acil OFF2 devre digl.
5 Em stop 1 = Acil OFF3 (rampa durdurma) etkin.
(off3) 0 = Acil OFF3 devre dis!.

6 Ack startinh |1 = Start engelleme etkin.
0 = Start engelleme devre disi.

7 Alarm 1 = Alarm etkin. Bkz. Hata izleme bélimu.
0 = Etkin alarm yok.

8 Har2 aktif |1 = Harici kontrol EXT2 etkin.
0 = Harici kontrol EXT1 devre disI.

9 Lokal fb 1 = Fieldbus lokal kontrolu etkin.
0 = Fieldbus lokal kontrolli devre disl.

10 Hata 1 = Hata etkin. Bkz. Hata izleme bolimd.
0 = Etkin hata yok.

1 Lokal panel 1 = Lokal kontrol etkin, yani striicii PC araci veya kontrol panelinden kontrol
edilir.
0 = Lokal kontrol devre disi.

12 Hata(-1) 1 = Etkin hata yok.
0 = Hata etkin. Bkz. Hata izleme bdlumu.

13...15 |Rezerve
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06.02 Status word2 Sirdcunin Durum word 2'si. -
Bit Adi Bilgi
0 Start aktif |1 = Sirlicl start komutu etkin.
0 = Sdricu start komutu devre disi.
1 Stop aktif |1 = Surtict stop komutu etkin.
0 = Sdriici stop komutu devre disi.
2 Calismaya |1 = Isletmeye hazir: galisma izni sinyali acik, hata yok, acil stop sinyali
hazir kapali, tanitma g¢alismasi engelleme yok. 714.03 DIO1 ¢cks sgm parametresi

ile varsayilan olarak DIO1'e baglidir.
0 = Calismaya hazir degil.

3 Modiilasyon|1 = Modiilasyonda: IGBT'ler kontrol ediliyor, yani striict galigiyor.
da 0 = Moduilasyon yok: IGBT'ler kontrol edilmiyor.
4 Ref run 1 = Normal galisma devrede. Galisiyor. Sirlicli verilen referansi takip eder.

0 = Normal galisma devre disi. Sirlicl verilen referansi takip etmez (6rn.
miknatislama asamasinda siriici modulasyondadir).

5 Rezerve
6 Off1 1 = Acil durdurma OFF1 etkin.
0 = Acil durdurma OFF1 devre disl.
7 Start inh 1 = Maskelenebilir ( 72.01 Start yasagi parametresi ile) start engelleme
maske etkin.
0 = Maskelenebilir start engelleme devre disi.
8 Startinh m |1 = Maskelenemez start engelleme etkin.
yok 0 = Maskelenemez start engelleme devre digl.
9 Sarj rol. 1 = Sarj rolesi kapal.
kapali 0 = Sarj rélesi agik.
10 Sto aktif 1 = Guvenli moment kapatma fonksiyonu etkin. Bkz. 30.07 STO durumu
parametresi.
0 = Glivenli moment kapatma fonksiyonu devre disl.
11 Uyku aktif 1 = Uyku modu etkin.
0 = Uyku modu devre disI.
12 Rampa 0 |1 = Rampa Fonksiyon Jeneratori girisi sifira zorlanir.
0 = Normal galisma.
13 Ramp 1 = Rampa Fonksiyon Jeneratori ¢ikisi tutulur.
tutuldu 0 = Normal calisma.
14 Ramp ¢ks 0|1 = Rampa Fonksiyon Jeneratori ¢ikisi sifira zorlanir.

0 = Normal galisma.

15 Rezerve
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06.03 Hiz kntr durumu Hiz kontroll durum word. -
Bit Adi Bilgi
0 Neg hiz 1 = Gergek hiz negatif.
aktif
1 Sifir hiz 1 = Gergek hiz sifir hiz limitine ulasti (19.06 Sifir hiz limiti ve 19.07 Sifir hiz
gecik parametreleri).
2 Ust limit 1 = Gergek hiz denetim limitini asti (79.08 Yiiksek hiz lim parametresi).
3 Set 1 = Gergek hiz ile rampalanmamis hiz referansi arasindaki fark hiz
degerde penceresi dahilinde (79.70 Hiz penceresi parametresi).
4 Bal aktif 1 = Hiz kontrol cihazi ¢ikisi 27.35 PID bal ref parametresi degerine
zorlaniyor.
5 Pl ayar aktif|1 = Hiz kontrol cihazi otomatik ayar 6zelligi etkin.
6 Pl ayar 1 = Hiz kontrol cihazi otomatik ayar 6zelligi 23.20 Pl ayar modu parametresi
istegi tarafindan talep edildi.
7 Pl ayar 1 = Hiz kontrol cihazi otomatik ayar prosediri basariyla tamamlandi.
yapildi
8...15 |Rezerve
06.05 Limit word1 Limit word 1. -
Bit Adi Bilgi
0 Tork limit |1 = Slrlct momenti motor kontroll (diistik gerilim kontrolli, akim kontroli
veya gekme kontrolli) veya 20 Limitler grubundaki moment limit
parametreleri tarafindan sinirlaniyor.
1 Hiz knt tork {1 = Hiz kontrol cihazi ¢ikisi minimum moment limiti etkin. Limit, 23.70 Min
min tork hiz knt parametresi tarafindan tanimlanir.
2 Hiz knt tork (1 = Hiz kontrol cihazi gikisi maksimum moment limiti etkin. Limit, 23.09
maks Maks tork hiz kn parametresi tarafindan tanimlanir.
3.4 Rezerve
5 Maks hiz 1 = Moment referansi maksimum degeri, maksimum hiz limiti 20.071
tork Imt Maksimum hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor.
6 Min hiz tork |1 = Moment referansi minimum degeri, maksimum hiz limiti 20.02 Minimum
Imt hiz nedeniyle kontrol tarafindan sinirlaniyor.
7...15 |Rezerve
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06.07 Tork Imt durumu Moment kontrol cihazi sinirlamasi durum word. -
Bit Adi Bilgi
0 Dulsuk 1 = Ara devre DC duslk gerilimi. *
voltaj
1 Yiksek 1 = Ara devre DC asiri gerilimi. *
voltaj
2.3 Rezerve
4 ic akim 1 = Inverter akim limiti etkin. Limit, 8...11 bitleri ile tanimlanr.
5 Rezerve
6 Motor tork |1 = Motor gekme siniri etkin, yani motor daha fazla moment tretemiyor.
Imt
7 Rezerve
8 Termik 1 = Girig akimi, ana devre termik limiti ile sinirlaniyor.
9 INU max 1 = Inverter maksimum gikis akimi siniri etkin (striict ¢ikis akimini
sinirlar/yax). **
10 Kull akimi |1 = Maksimum inverter ¢ikisi akimi limiti etkin. Limit, 20.05 Maksimum akim
parametresi tarafindan tanimlanir. **
1 IGBT termik|1 = Hesaplanan termik akim degeri, inverter ¢ikis akimini sinirlar. **
12...15 [Rezerve
* Ayni anda, 0...3 bitlerinden biri agik olabilir. Tipik olarak bit, ilk asilan limiti gosterir.
** Ayni anda sadece, 9...11 bitlerinden biri agik olabilir. Tipik olarak bit, ilk agilan limiti gosterir.
06.12 Calisma modu Calisma modu onayi: 0 = Durdu, 1 = Hiz, 10 = Skaler, 1=1
11 = Zorla Magnet (6rn. DC Tutma)
06.13  Superv durumu Denetleme durum Word'a. 0...2 bitleri, sirasiyla 1...3 -
denetleme fonksiyonlarinin durumunu yansitir. Fonksiyonlar,
33 Denetim parametre grubunda konfigiire edilir (sayfa 203).
06.14 Zamanli fonk 0...3 bitleri, 36 Zaman fonksiyonu parametre grubunda -
(sayfa 214) konfiglire edilen dért zamanlayicinin (sirasiyla
1...4) agma/kapama durumunun gdsterir. Dort
zamanlayicidan biri agiksa, bit 4 agiktir.
06.15 Sayici durumu Sayag durum Word'l. 44 Bakim parametre grubunda (sayfa | -

222) konfiglire edilen bakim sayaclarinin limitlerini asip
asmadigini gosterir.

Bit Adi Bilgi

0 On 1 = Acik sire sayaci 1, 6n ayar limitine ulagti.
zamani1

1 On 1 = Acik sire sayaci 2, 6n ayar limitine ulagt.
zamani2

2 Yik kenar1 |1 = Ylikselen kenar sayaci 1, 6n ayar limitine ulagti.

3 Yik kenar2 |1 = Ylkselen kenar sayaci 2, 6n ayar limitine ulasti.

4 Deger1 1 = Deger sayaci 1, 6n ayar limitine ulasti.

5 Deger2 1 = Deger sayaci 2, 6n ayar limitine ulasti.
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06.20 Pom c¢alism durum Pompa durum word'i. -
Bit Adi Deger|Bilgi
0 Standart 1 |Standart pompa kontrol modu etkin.
1 Reg bypass 1 |PID kontroléri baypas modu etkin.
2 Coklu pompa 1 |Goklu pompa fonksiyonu (suriict - siirlici baglantisi
aracihgiyla) etkin.
3 Seviye kontrol 1 [Seviye kontroll etkin.
4 Uyku 1 |Uyku modu etkin.
5 Boosting 1 |Uyku ek siresi etkin.
6 Boru dolum 1 [Yumusak boru dolum fonksiyonu aktif.
7 Bypass 1 |TBA
8 Temizleme 1 |Temizleme dizilimi etkin.
9 Analyzer ID run 1 |Rezerve
10 PID ref donma 1 |PID kontrolér girisi dondurulmustur.
11 PID ¢ikis donma 1 |PID kontrolér ¢ikisi dondurulmustur.
12 Denklestirme 1 |PID denklestirme referansi gegerlidir.
13 Yrdmci pmp yok 1 |Baslatilacak yardimci pompa yok.
14 Oto degisim 1 |Otomatik degistirme fonksiyonu etkin.
15 High prot spd 1 |Cikis basinci izleme: zorunlu referans etkin.
16 Low prot spd 1 |Giris basincl izleme: zorunlu referans etkin.
17 Hiz ref deger2 1 |Hiz referansi 2 etkin.
18 Harici2 uyku mod| 1 [72.05 Har2 kont modu parametresi ile EXT2 harici kontrol
konumu igin segilen hiz kontroli.
19...31 |Rezerve
06.21 Level status Seviye kontroli durum word. -
Bit Adi Deger|Bilgi
0 Dislik seviye 1 1 |Dusik seviye 1'e ulasildi.
1 Duislk seviye 2 1 |Dusuk seviye 2'ye ulasildi.
2 Durma seviyesi 1 |Durma seviyesine ulasildi.
3 Baslama seviye 1| 1 [Baslama seviye 1'e ulasildi.
4 Baslama seviye 2| 1 [Baslama seviye 2'ye ulasildi.
5 Baglama seviye 3| 1 |Baslama seviye 3'e ulasildi.
6 Baslama seviye 4| 1 [Baslama seviye 4'e ulasildi.
7 Baslama seviye 5| 1 |Baslama seviye 5'e ulasildi.
8 Baglama seviye 6| 1 [Baslama seviye 6'ya ulasildi.
9 Baslama seviye 7| 1 |Baslama seviye 7'ye ulasildi.
10 Baglama seviye 8| 1 [Baslama seviye 8'e ulasildi.
11 Yuksek seviye 1 1 |Yuksek seviye 1'e ulasildi.
12 Yiksek seviye 2 1 |Ylksek seviye 2'ye ulasildi.
13 Yiksek hiz 1 |Yiksek hiza ulasild.
14...31 |Rezerve
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06.22

MF status word

Coklu pompa baglantisi durum word'G. -

Bit Adi Deger Bilgi

0 Master 1 |Siriict master.

1 Follower 1 |Surucu follower.

2 Master galigiyor 1 |Master suricu ¢aligiyor.

3 Master kopya 1 |Senkron modu etkin (75.03 par. Master kopya olarak ayarlr).

4 Node 1 1 |(Sadece suriict master ise gegerlidir.) 1 nod numarali surtcd,
surtict - strlict baglantisinda bulunur.

5 Node 2 1 |(Sadece suriict master ise gegerlidir.) 2 nod numarali surtcd,
surtict - striict baglantisinda bulunur.

6 Node 3 1 |(Sadece suriict master ise gegerlidir.) 3 nod numarali surtcd,
surtict - strlict baglantisinda bulunur.

7 Node 4 1 |(Sadece slriicti master ise gegerlidir.) 4 nod numarali surticd,
surtict - striict baglantisinda bulunur.

8 Node 5 1 |(Sadece slriicti master ise gegerlidir.) 5 nod numaral surticd,
surtict - srlict baglantisinda bulunur.

9 Node 6 1 |(Sadece slriicti master ise gegerlidir.) 6 nod numarali surticd,
surtict - sirlict baglantisinda bulunur.

10 Node 7 1 |(Sadece slriicti master ise gegerlidir.) 7 nod numarali surticd,
surtict - strlict baglantisinda bulunur.

1 Node 8 1 |(Sadece slriicti master ise gegerlidir.) 8 nod numarali surticd,
surtict - strlict baglantisinda bulunur.

12...31 |Rezerve

08 Alarmlar ve hatalar

Alarm ve hata bilgisi.

08.01 Aktif hata En son hatanin hata kodu. 1=

08.02 Son hata 2. en son hatanin hata kodu. 1=

08.03 Hata zm yuksek gg.aa.yy (gun, ay ve yil) formatinda etkin hatanin 1=1d
gergeklestigi tarih (gercek zaman ya da glic agma zamani).

08.04 Hata zm algak ss.dd.ss (saat, dakika ve saniye) formatinda etkin hatanin 1=1
gerceklestigi saat (gercek zaman ya da gi¢ agma zamani).

08.05 Alarm word1 Alarm word 1. 0 girerek resetlenebilir. -

Bit Adi

.2 Rezerve

STO AKTIF (sayfa 316)

STO MOD DEGISTI (sayfa 316)

ACIL DUR SNYL GELDI (sayfa 316)

0

3

4

5 MOTOR ASIRI IS (sayfa 316)

6

7 CALISMA [ZN SNYLI YOK (sayfa 316)
8

ID-RUN YAPIYOR (sayfa 317)

9 ACIL STOP ALM (sayfa 317)
10...12 [Rezerve

13 CIHAZ ASIRI IS (sayfa 317)

14 DAHILI KART ASIRI ISI (sayfa 317)

15 Rezerve

131
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08.06

Alarm word?2 Alarm word 2. 0 girerek resetlenebilir.

Bit

Adi

Rezerve

FIELBUS HATASI (sayfa 317)

LOKAL KONTR KAYBI ALM (sayfa 317)

Al DENETIM ALM (sayfa 317)

FB PAR CONF (sayfa 317)

MOTOR DATA SI YOK (sayfa 318)

REEEREE

.15

Rezerve

08.07

Alarm word3 Alarm word 3. 0 girerek resetlenebilir.

Adi

Rezerve

PS HABERLESME ALM (sayfa 316)

GERI YUKLEME HATASI (sayfa 318)

AKIM KALIBR YAPILACAK (sayfa 318)

Rezerve

TOPRAKLAMA HATASI (sayfa 318)

AUTORESET (sayfa 316)

MOT NOM DEGERI (sayfa 318)

10

Rezerve

1"

SIKISMA (sayfa 318)

12

YUK EGRISI (sayfa 316)

13

YUK EGRI PAR (sayfa 318)

14

V/F EGRI PAR (sayfa 318)

15

Rezerve

08.08

Alarm word4 | Alarm word 4. 0 girerek resetlenebilir.

o
=

Adi

OPSIYON MOD HAB HATA (sayfa 319)

SOLUTION ALARM (sayfa 322)

MOTTEMPAL?Z (sayfa 319)

IGBT ASIRI YUK (sayfa 319)

IGBT ISISI (sayfa 319)

SOGUMA (sayfa 319)

MENU DEGISTI (sayfa 319)

O N| OO AW N 2O

IST OLCUM HATASI (sayfa 320)

Bakim sayag alarmlari 2055...2071 (sayfa 320)

©

DC SARJ OLMADI (sayfa 320)

=y
o

HIZ KNTL AYAR HATASI (sayfa 320)

=y
ey

START YASAGI (sayfa 320)

=y
N

EFB COMM LOSS (sayfa 321)

=
w

.15

Rezerve
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08.09

Alarm word5

Alarm word 5. 0 girerek resetlenebilir.

o
=

Adi

BORUDOLUM ZAMAN (sayfa 321)

MIN AKIS (sayfa 321)

MAKS AKIS (sayfa 327)

DUSUK BASING (sayfa 321)

YUKSEK BASINC (sayfa 321)

COK DSK BASINC (sayfa 321)

COK YKSK BASINC (sayfa 3217)

PROFIL YUKSEK (sayfa 321)

o N[O~ W N =[O

MAKS TEMIZLEME (sayfa 321)

©

TUM POMPALAR KLT (sayfa 321)

10 ENERJI LIMIT (sayfa 321)

1 TARIH YANLIS (sayfa 322)

12...13 |Rezerve

14 BOOSTING (sayfa 322)

15 BORU DOLUM (sayfa 322)

08.10

Alarm word6

Alarm word 6. 0 girerek resetlenebilir.

o
=

Adi

DAHA FZL PMP YK (sayfa 322)

TEMIZLEME (sayfa 322)

OTODEGISIM (sayfa 322)

UYUMA (sayfa 322)

BASLANGIC GECIKME (sayfa 322)

LC TANK DOLU (sayfa 322)

LC TANK BOS (sayfa 322)

MF MASTER LOST (sayfa 322)

MF NO SHARED DATA (sayfa 322)

Ol N|o|O| ~lw[Nf =[O

..15 |Rezerve

08.20

Pompa hata word

Pompa hata word.

Bit Adi

MIN AKIS (sayfa 330)

MAKS AKIS (sayfa 330)

DUSUK BASING (sayfa 330)

YUKSEK BASINC (sayfa 330)

COK DSK BASINC (sayfa 330)

COK YKSK BASINC (sayfa 330)

MAKS TEMIZLEME (sayfa 330)

BORUDOLUM ZAMAN (sayfa 330)

MF MASTER LOST (sayfa 330)

MF NO SHARED DATA (sayfa 330)

N EIRIERIEEBEEENNEEE

0...31 |Rezerve
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08.21 Pompa alarm word Pompa alarm word. -
Bit Adi
0 MIN AKIS (sayfa 321)
1 MAKS AKIS (sayfa 321)
2 DUSUK BASINC (sayfa 321)
3 YUKSEK BASINC (sayfa 321)
4 COK DSK BASINC (sayfa 321)
5 COK YKSK BASINC (sayfa 321)
6 PROFIL YUKSEK (sayfa 321)
7 MAKS TEMIZLEME (sayfa 321)
8 TEMIZLEME (sayfa 322)
9 BORUDOLUM ZAMAN (sayfa 321)
10 TUM POMPALAR KLT (sayfa 321)
1 ENERJI LIMIT (sayfa 321)
12 TARIH YANLIS (sayfa 322)
13...14 |Rezerve
15 BOOSTING (sayfa 322)
16 BORU DOLUM (sayfa 322)
17 DAHA FZL PMP YK (sayfa 322)
18 OTODEGISIM (sayfa 322)
19 UYUMA (sayfa 322)
20 BASLANGIC GECIKME (sayfa 322)
21 MF MASTER LOST (sayfa 322)
22 Rezerve
23 LC TANK DOLU (sayfa 322)
24 LC TANK BOS (sayfa 322)
25 MF NO SHARED DATA (sayfa 322)
26...31 |Rezerve
09 Sistem bilgisi Surlict tipi, program revizyonu ve opsiyon yuva kullanma
bilgileri.
09.01 Surtcd tipi Suricu tipini gorintiler (6rnegin, ACQ810). -
09.02  Sdirtca tipi Suricundn inverter tipini (ACQ810-...) gérintiiler. 1=1
0 = Tanimsiz,
201 = 02A7-4, 202 = 03A0-4, 203 = 03A5-4, 204 = 04A9-4,
205 = 06A3-4, 206 = 08A3-4, 207 = 11A0-4, 208 = 14A4-4,
209 = 021A-4, 210 = 028A-4, 211 = 032A-4, 212 = 035A-4,
213 = 040A-4, 214 = 053A-4, 215 = 067A-4, 216 = 080A-4,
217 = 098A-4, 218 = 138A-4, 220 = 162A-4, 221 = 203A-4,
222 = 240A-4, 223 = 286A-4, 224 = 302A-4, 225 = 361A-4,
226 = 414A-4, 227 = 477A-4, 228 = 550A-4, 229 = 616A-4,
230 = 704A-4, 241 = 02A7-2, 242 = 03A0-2, 243 = 03A5-2,
244 = 04A9-2, 245 = 06A3-2, 246 = 08A3-2, 247 = 11A0-2,
248 = 14A4-2, 249 = 021A-2, 250 = 028A-2, 251 = 032A-2,
252 = 035A-2, 253 = 040A-2, 254 = 053A-2, 255 = 067A-2,
256 = 080A-2
09.03 Firmware ID Yazilim adini gériintiiler. Orn. UIFQ. -
09.04 Firmware ver Sdricudeki yazilim paketinin striimind goruntiler, érn. -
2002 hex.
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09.05 Firmware patch

Siricudeki yazilim yamasinin strimini gorantdler.

09.10 Intlogic ver

Siricinin ana devre kartindaki lojik strimini géruntdler.

09.20 Opsiyon slot1

Secgenek yuvasi 1'deki opsiyonel modiil tipini gérintler.

0 = Opsiyon yok, 1 = Haber yok, 2 = Tanimsiz, 6 = FIO-01,

7 = FIO-11, 8 = FPBA-01, 9 = FPBA-02, 10 = FCAN-01,

11 = FDNA-01, 12 = FENA-01, 13 = FENA-02,

14 = FLON-01, 15 = FRSA-00, 16 = FMBA-01,

17 = FFOA-01, 18 = FFOA-02, 19 = FSEN-01, 21 = FIO-21,
22 = FSCA-01, 23 = FSEA-21, 24 = FIO-31, 25 = FECA-01

09.21 Opsiyon slot2

Secenek yuvasi 2'deki opsiyonel modiil tipini gérintler.
Bkz. 09.20 Opsiyon slot1.

10 Start/stop/yon

Start/stop/yon, ¢alisma izni ve acil stop kaynagi segimleri;
start engelleme ve start kilidi konfiglirasyonu.

10.01 Har1 start fonk

Harici kontrol konumu 1 igin start ve stop komutlarinin
kaynagini seger (EXT1).
Not: Bu parametre sirlci ¢alisirken degistirilemez.

Segcilmemis

Start veya stop komutu kaynagi segilmemis.

In1

Start ve stop komutlarinin kaynagi 70.02 Har1 start grs1
parametresi ile secilir. Kaynak bitinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak durumu
( par 10.02 yoluyla)

0->1
1->0

Komut

Start
Stop

3-kablo

Start ve stop komutlarinin kaynaklari 10.02 Har1 start grs1
ve 10.03 Har1 start grs2 parametreleri ile secilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1 durumu
(70.02 parametresi
yoluyla)

Kaynak 2 durumu
(70.03 parametresi
yoluyla)

Komut

0->1

1

Start

Herhangi bir

1->0

Stop

Herhangi bir

0

Stop

FBA

Start ve stop komutlari, 50.75 FB kullanilan cw parametresi
tarafindan segilen fieldbus Kontrol Word'tinden alinir.

D2D

Ayriimis.
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In1 il In2ge 10.02 Har1 start grs1 tarafindan segcilen kaynak ileri start 5
sinyali, 10.03 Har1 start grs2 tarafindan segilen kaynak ise
geri start sinyalidir.
Kaynak 1 durumu | Kaynak 2 durumu
(70.02 parametresi | (70.03 parametresi Komut
yoluyla) yoluyla)
0 0 Stop
1 0 ileri start
0 1 Geri start
1 1 Stop
In1St In2y6n 10.02 Har1 start grs1 tarafindan segilen kaynak start sinyali | 6
(0 = stop, 1 = start), 10.03 Har1 start grs2 tarafindan secilen
kaynak ise yon sinyalidir (0 = ileri, 1 = geri).
10.02 Har1 start grs1 Harici kontrol konumu EXT1 igin start ve stop komutlari
kaynagi 1'i secer. Bkz. 10.01 Har1 start fonk parametresi,
In1 ve 3-kablo segenekleri.
Not: Bu parametre sirlcu calisirken degistirilemez.
DI DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile g&sterildidi sekilde, bit | 1073742337
0).
DIO4 DIO4 dijital giris/gikisi (02.03 DIO durumu ile gosterildigi 1073938947
sekilde, bit 3).
Zamanli fonk 06.14 Zamanli fonk parametresi 4 biti. 36 Zaman fonksiyonu | 1074005518
parametre grubunda konfigire edilen dort zamanlayicidan
en az biri agiksa, bit agiktir.
Sabit Sabit ve bit isaret ayarlar (bkz. Terimler ve kisaltmalar, sayfa | -
- 109).
Pointer
10.03 Har1 start grs2 Harici kontrol konumu EXT1 igin start ve stop komutlari
kaynagdi 2'yi seger. Bkz. 10.01 Har1 start fonk parametresi,
3-kablo segenegi.
Not: Bu parametre siirlcu calisirken degistirilemez.
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit | 1073807873
1).
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1074004481
4).
DIO5 DIO5 dijital giris/gikisi (02.03 DIO durumu ile gosterildigi 1074004483
sekilde, bit 4).
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.04 Har2 start fonk Harici kontrol konumu 2 igin start ve stop komutlarinin
kaynagini seger (EXT2).
Not: Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.
Secilmemis Start veya stop komutu kaynagi secilmemis. 0
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In1

Start ve stop komutlarinin kaynagi 70.05 Har?2 start grs1
parametresi ile segilir. Kaynak bitinin durum gegisleri
asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak durumu
( par 70.05 yoluyla)
0->1
1->0

Komut

Start
Stop

3 kablo

Start ve stop komutlarinin kaynaklari 70.05 Har2 start grs1
ve 10.06 Har2 start grs2 parametreleri ile segilir. Kaynak
bitlerinin durum gegisleri asagidaki sekilde yorumlanir:

Kaynak 1 durumu
(10.05 parametresi
yoluyla)

Kaynak 2 durumu
(70.06 parametresi
yoluyla)

Komut

0->1

1

Start

Herhangi bir

1>0

Stop

Herhangi bir

0

Stop

FBA

Start ve stop komutlari, 50.75 FB kullanilan cw parametresi
tarafindan segilen fieldbus Kontrol Word'linden alinir.

D2D

Ayrilmis.

In1il In2ge

10.05 Har?2 start grs1 tarafindan segilen kaynak ileri start
sinyali, 10.06 Har2 start grs2 tarafindan segcilen kaynak ise

geri start sinyalidir.

Kaynak 1 durumu
(70.05 parametresi
yoluyla)

Kaynak 2 durumu
(10.06 parametresi

yoluyla)

Komut

0

0

Stop

lleri start

Geri start

1
0
1

0
1
1

Stop

In1St In2y6n

10.05 Har?2 start grs1 tarafindan segilen kaynak start sinyali
(0 = stop, 1 = start), 10.06 Har2 start grs2 tarafindan segilen
kaynak ise yon sinyalidir (O = ileri, 1 = geri).

10.05 Har2 start grs1

Harici kontrol konumu EXT2 igin start ve stop komutlari

kaynagi 1'i secer. Bkz. 10.04 Har2 start fonk parametresi,
In1 ve 3 kablo segenekleri.
Not: Bu parametre suricu galigirken degistirilemez.

DI

DI dijital girisi (02.07 DI durumu ile gbsterildigi sekilde, bit 0).

1073742337

DI2

DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gbsterildigi sekilde, bit 1).

1073807873

DIO4

DIO4 dijital giris/cikisi (02.03 DIO durumu ile gésterildigi

sekilde, bit 3).

1073938947

Zamanl fonk

06.14 Zamanli fonk parametresi 4 biti. 36 Zaman fonksiyonu
parametre grubunda konfigiire edilen dort zamanlayicidan
herhangi biri agiksa, bit aciktir.

1074005518

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).
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10.06 Har2 start grs2 Harici kontrol konumu EXT2 igin start ve stop komutlari
kaynagdi 2'yi seger. Bkz. 10.04 Har2 start fonk parametresi,
3-kablo segenegi.
Not: Bu parametre sirlict calisirken degistirilemez.
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.10 Hata reset sgm Harici hata resetleme sinyalinin kaynagini seger. Eger hata
agmasi sonrasinda artik hatanin nedeni ortadan kalkmigsa,
sinyal suruclyu resetler.
0 -> 1 = Hata resetleme.
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.11  Run enable Harici galisma izni sinyalinin kaynagdini seger. Calisma izni
sinyali kapali ise sUriicl start etmez veya calisiyorsa serbest
durus yapar.
1 = Calisma izni.
Not: Bu parametre siirlcu calisirken degistirilemez.
DI DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
COMM.CW Fieldbus Kontrol Word'l tizerinden harici bir sinyale gerek 1074201122
vardir (02.22 FBA main CW ile gosterildigi sekilde, bit 7).
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.13 Em stop off3 OFF3 sinyali acil stop kaynagini seger. Siriict, 22.12 Acil
stop zm parametresi ile belirlenen acil durdurma rampasi
suresinde stop edilir.
0 = OFF3 etkin.
Not: Bu parametre sirlcu calisirken degistirilemez.
DI DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
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Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.15 Em stop off1 OFF1 sinyali acil stop kaynagini seger. Surlicl, aktif yavaglama
suresi kullanilarak stop edilir.
Acil durdurma ayni zamanda fieldbus araciligiyla etkinlestirilebilir
(02.22 FBA main CW veya 02.36 EFB main cw).
0 = OFF1 etkin
Not: Bu parametre siriicii galigirken degistirilemez.
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.17 Start enable Start izni sinyali igin kaynak seger.
1 = Start izni.
Sinyal kapali ise, slrlcl start etmez veya galisiyorsa
serbest durug yapar.
DI DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Di4 D4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
10.19 Start yasagi Start engelleme fonksiyonunu etkinlestirir. Fonksiyon,
surtictinln asagidaki durumlarda yeniden baslatiimasini
engeller (yani beklenmeyen startlara karsi korur):
« slrlcinln hata ile agmasi ve hatanin resetlenmesi,
« start komutu etkinken galisma izni sinyalinin
etkinlestirilmesi (bkz. 70.77 Run enable parametresi),
* kontrollin lokalden uzaktan kontrole gegmesi veya
* harici kontroliin EXT1'den EXT2'ye gegmesi veya tersi.
Start engelleme etkinlestirildikten sonra start komutunun yeni
ylikselen kenarina ihtiyag duyulur.
Belirli uygulamalarda suriicinin yeniden agilmasina izin
verilmesinin gerekli oldugunu unutmayin.
Pasif Start engelleme fonksiyonu devre disi birakilir. 0
Devrede Start engelleme fonksiyonu etkinlestirilir.
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10.20 Start kilit fonk JCU kontrol unitesindeki start kilidi girisinin (DIIL) strtct
calismasini nasil etkiledigini tanimlar.
Off2 stop Sirici galigirken: 0

« 1 =Normal galisma.

* 0 = Serbest durus. Start kilidi sinyalini geri yiikleyerek ve
start sinyalini 0'dan 1'e degistirerek suriclyu yeniden
baglatabilirsiniz.

Sirlict dururken:

« 1= Startiznivar.

+ 0 = Start izni yok.

Off3 stop Siricl caligirken: 1

* 1 =Normal galisma.

* 0 =Rampada stop etme. Yavaglama sturesi 22.712 Acil
stop zm parametresi tarafindan tanimlanir. Start kilidi
sinyalini geri yiikleyerek ve start sinyalini 0'dan 1'e
degistirerek suruclyu yeniden baglatabilirsiniz.

Sdrici dururken:

+ 1= Start izni var.

* 0 = Start izni yok.

11 Start/stop modu Start ve stop modlari, miknatislama ayari; DC tutma
konfiglirasyonu.
11.01  Start modu Motor start fonksiyonunu secer.

Notlar:

* 99.05 parametresi Skaler olarak ayarlanmigsa Hizli ve
Sabit zaman segimleri yok sayilir.

* DC miknatislama segili oldugunda (Hizli veya Sabit
zaman) dénen bir makineye start etmek mimkiin degildir.

Hizh Sirdicl start dncesinde motoru 6nceden miknatislar. 0

Onceden miknatislama suresi otomatik olarak belirlenir,

genelde motor boyutuna gére 200 ms ile 2 s arasinda

degisir. Yiksek bir kesme momenti gerektiginde bu mod

secilmelidir.

Not: Bu parametre siirlict ¢alisirken degistirilemez.

Sabit zaman Siiriicti start 6ncesinde motoru énceden miknatislar. On 1

miknatislama stresi 77.02 Dc-magn zm parametresi
tarafindan tanimlanir. Bu mod, sabit 6n miknatislama siresi
gerekiyorsa segilmelidir (6rn. motor startinin mekanik fren
birakmasi ile senkronize edilmesi gerekiyorsa). Bu ayar ayni
zamanda, yeterince uzun bir 6n miknatislama suresi
segcilirse miimkiin olan en yiiksek kirilma momentini garanti
eder.

UYARI! Siriciu ayarlanan miknatislama siresi

gectiginde, motor miknatislama tamamlanmamis

olsa bile start eder. Tam bir kirllma momentinin
gerektigi uygulamalarda, sabit miknatislama siresinin tam
miknatislama ve moment Uretimi saglayacak uzunlukta
oldugundan emin olun.
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Otomatik

Otomatik start bir ok durumda optimal motor startini
garantiler. Doner yikte start etme fonksiyonu (dénen bir
makineye start etme) ve otomatik restart fonksiyonunu (stop
edilen bir motor akisinin kaybolmasini beklemeden aninda
restart edilebilir) igerir. Sriicti motor kontrol programi,
motorun mekanik durumuyla beraber akiyi da teshis eder ve
her kosul altinda motoru aninda start eder.

Not: 99.05 Motor kontl modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmigsa, varsayilan olarak hizl start veya otomatik
start mimkiin degildir.

11.02 Dc-magn zm

Sabit DC miknatislama siiresini tanimlar. Bkz. 11.01 Start
modu parametresi. Start komutunun ardindan srlcu
otomatik olarak ayarli siirede motoru 6nceden miknatislar.
Tam miknatislama olmasini garantilemek igin bu degeri rotor
sure sabitine esit veya buyuk bir degere ayarlayin.
Bilinmedigi durumlarda asagidaki tabloda verilen tahmini
degerleri kullanin:

Motor nominal gii¢ degeri | Sabit miknatislama siiresi

<1kwW >50-100 ms

1-10 kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW >200 - 1000 ms

200 - 1000 kW > 1000 - 2000 ms

Not: Bu parametre suriicu galisirken degistirilemez.

0 ... 10000 ms

Sabit DC miknatislama siresi.

1=1ms

11.03  Stop modu

Motor stop ydntemini seger.

Serbest

Motor gli¢ beslemesinin kesilmesiyle stop etme. Motor
serbest durug yapar.
UYARI! Eger mekanik fren kullaniliyorsa, stricinin
serbest durus ile stop edilmesinin glivenli
oldugundan emin olun.

Rampali

Rampa boyunca stop etme. Bkz. 22 Hiz ref rampasi
parametre grubu, sayfa 774.

11.04 Dc tutma hizi

DC tutma hizini tanimlar. Bkz. 11.06 Dc tutma parametresi.

0,0 ... 1000,0 rpm

DC tutma hizi.

10=1rpm

11.05 Dc tutma akimi

Motor nominal akiminin yiizdesi olarak DC tutma akimini
tanimlar. Bkz. 11.06 Dc tutma parametresi.

%0 ... 100

DC tutma akimi.

= %1
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11.06 Dc tutma DC tutma islevini devreye alir. Fonksiyon, rotorun sifir hizda
kilittenmesini mimkdn kilar.

Hem referans ve hem de hiz 11.04 Dc tutma hizi
parametresinin altina dustiginde, siriicl stnizodial akim
Uretmeyi durdurur ve motora DC enjekte eder. Akim 77.05
Dc tutma akimi parametresi ile ayarlanir. Referans hizi 11.04
Dc tutma hizi parametresini astiginda normal suriici
calismasina devam eder.

DC tutma
Motor hizi

Referans
11.04 Dc tutma \

hizi

Notlar:

 Start sinyali kapaliyken DC tutma fonksiyonunun higbir
etkisi yoktur.

» DC tutma fonksiyonu sadece, hiz kontroli modunda
etkinlestirilebilir.

» DC tutma fonksiyonu, 99.05 Motor kontl modu
parametresi Skaler olarak ayarlanmigsa etkinlestirilemez.

* Motora DC akim enjekte etmek motorun i1sinmasina yol
acar. Uzun DC tutma slrelerinin gerektigi uygulamalarda
harici olarak havalandiriimisg motorlar kullaniimahdir. DC
tutma periyodu uzunsa, motora sabit yik uygulandiginda
DC tutma motor saftinin ddnmesine engel olamaz.

Pasif DC tutma fonksiyonu devre disi birakilir. 0
Devrede DC tutma fonksiyonu etkinlestirilir. 1
12 Galisma modu Harici kontrol konumu ve EXT2 galisma modu segimi.
12.01 Har1/Har2 sgm Harici kontrol konumunu (EXT1 veya EXT2) veya segim
sinyalinin kaynagini (0 = EXT1; 1 = EXT2) seger.
Ext1 EXT1 aktif. 0
Ext2 EXT2 aktif. 1
DI1 Harici kontrol konumu dijital giris DI1'in durumuyla (02.07 DI | 1073742337
durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0) belirlenir.
DI2 Harici kontrol konumu dijital giris DI12'nin durumuyla (02.01 1073807873
DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1) belirlenir.
DI3 Harici kontrol konumu dijital giris DI3'Gn durumuyla (02.07 DI | 1073873409
durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2) belirlenir.
Dl4 Harici kontrol konumu dijital giris DI4'Un durumuyla (02.07 DI | 1073938945
durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3) belirlenir.
DI5 Harici kontrol konumu dijital giris DI15'in durumuyla (02.07 DI | 1074004481

durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4) belirlenir.

Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
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12.05 Har2 kont modu EXT2 harici kontrol konumu igin galisma modu secer.
Hiz Hiz kontroll. Referans 27.02 Hiz ref2 sgm parametresi 1
tarafindan tanimlanan kaynaktan alinir.
PID PID kontroli. 2
13 Analog girigler Analog giris sinyalini isleme.
13.01 Al filtre zm Al1 analog girisi icin filtreleme sure sabitini tanimlar.
0,
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 f Filtrelenmis sinyal
— t
T
O=1x(1-¢'M)
| = filtre girisi (adim)
O = filtre ¢ikisi
t = sire

T = filtreleme siire sabiti

Not: Sinyal ayni zamanda sinyal arabirim donanimina bagh
olarak da filtrelenir (yaklasik 0,25 ms siire sabiti). Bu
herhangi bir parametre ile degistirilemez.

0,000 ... 30,000 s Filtreleme sure sabiti. 1000=1s

13.02 A1 maks Al1 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Giris tipi
JCU Kumanda Unitesi Uzerindeki jumper ile segilir (bkz.
sirtictinin Donanim Kilavuzu).

-22,000 ... 22,000 Maksimum Al1 degeri. 1000 =1
mA veya birim
-11,000 ... 11,000 V

13.03 Al1 min Al1 analog girisi icin minimum degeri tanimlar. Giris tipi JCU

Kumanda Unitesi tizerindeki jumper ile segilir (bkz.
sirlicliniin Donanim Kilavuzu).

-22,000 ... 22,000 Minimum Al1 degeri. 1000 =1
mA veya birim
-11,000 ... 11,000 V
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13.04 Al1 maks skala 13.02 Al1 maks parametresi tarafindan tanimlanan
maksimum analog giris Al1 degerine karsilik gelen gergek
degeri tanimlar.
Al (6lgeklendirilmis)
A
1304 — — — — —
13.03 Al (mA/V)
N
T L
I 13.02
I
I
|
777777 13.05
-32768,000 ... Maksimum Al1 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.05 Al1 min skala 13.03 Al1 min parametresi tarafindan tanimlanan minimum
analog giris Al1 deg@erine karsilik gelen gercek degeri
tanimlar. Bkz. 13.04 Al1 maks skala parametresindeki sema.
-32768,000 Minimum Al1 degerine karsilik gelen gercek deger. 1000 =1
...32768,000
13.06 Al2 filtre zm Analog giris Al2 igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. Bkz.
13.01 Alf filtre zm parametresi.
0,000 ... 30,000 s Filtreleme siire sabiti. 1000=1s
13.07 AI2 maks Al2 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Girig tipi
JCU Kumanda Unitesi tUzerindeki jumper ile segilir (bkz.
srlctinin Donanim Kilavuzu).
-22,000 ... 22,000 Al2 maksimum degeri. 1000 =1
mA veya birim
-11,000 ... 11,000 V
13.08 AI2 min Al2 analog girisi igin minimum degeri tanimlar. Giris tipi JCU
Kumanda Unitesi Uzerindeki jumper ile segilir (bkz. siiriicliniin
Donanim Kilavuzu).
-22,000 ... 22,000 Al2 minimum degeri. 1000 =1
mA veya birim

-11,000 ... 11,000 V




Parametreler 145

No. Ad/Deger Aciklama FbEq
13.09 AI2 maks skala 13.07 Al2 maks parametresi tarafindan tanimlanan
maksimum analog giris Al2 degerine karsilik gelen
gercek degeri tanimlar.
Al (6lgeklendirilmis)
A
1309 f —— — — —
I
I
I
I Al (mA/V
13.08 ‘ (MA/V)
T L
I 13.07
I
I
I
777777 13.10
-32768,000 ... Maksimum Al2 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.10 Al2 min skala 13.08 Al2 min parametresi tarafindan tanimlanan minimum
analog giris Al2 degerine karsilik gelen gercek degeri
tanimlar. Bkz. 13.09 Al2 maks skala parametresindeki sema.
-32768,000 ... Minimum AI2 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.11  Al3 filtre zm Analog giris Al3 igin filtreleme suresi sabitini tanimlar. Bkz.
13.01 Alf filtre zm parametresi.
0,000 ... 30,000 s Filtreleme siire sabiti. 1000=1s
13.12  AI3 maks Al3 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Giris tipi,
monte edilmis olan 1/O genisletme modiiliiniin tipine ve/veya
ayarlarina baglidir. Bkz. uzatma moddlundin kullanici
belgeleri.
-22,000 ... 22,000 AlI3 maksimum degeri. 1000 =1
mA veya birim
-11,000 ... 11,000 V
13.13 AI3 min Al3 analog girisi igin minimum degeri tanimlar. Giris tipi,
monte edilmis olan 1/0 genisletme modillnin tipine ve/veya
ayarlarina baglidir. Bkz. uzatma moddliniin kullanici
belgeleri.
-22,000 ... 22,000 AI3 minimum degeri. 1000 =1
mA veya birim
-11,000 ... 11,000 V
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13.14 AI3 maks skala 13.12 Al3 maks parametresi tarafindan tanimlanan
maksimum analog giris Al3 degerine karsilik gelen
gercek degeri tanimlar.
Al (6lgeklendirilmis)
A
1314 —— — — —
13.13 Al (mA/V)
N
T L
| 13.12
I
I
|
777777 13.15
-32768,000 ... Maksimum AlI3 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.15 AI3 min skala 13.13 AI3 min parametresi tarafindan tanimlanan minimum
analog giris Al3 degerine karsilik gelen gercek degeri
tanimlar. Bkz. 13.14 Al3 maks skala parametresindeki sema.
-32768,000 ... Minimum AI3 degderine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.16  Al4 filtre zm Analog giris Al4 igin filtreleme siresi sabitini tanimlar. Bkz.
13.01 Alf filtre zm parametresi.
0,000 ... 30,000 s Filtreleme siire sabiti. 1000=1s
13.17 Al4 maks Al4 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Giris tipi,
monte edilmis olan 1/0O genisletme modiiliiniin tipine ve/veya
ayarlarina baglidir. Bkz. uzatma moddltnun kullanici
belgeleri.
-22,000 ... 22,000 Al4 maksimum degeri. 1000 = 1 birim
mA veya
-11,000 ... 11,000 V
13.18 Al4 min Al4 analog girisi igin minimum degeri tanimlar. Giris tipi,
monte edilmis olan I/0 genigletme modulinin tipine ve/veya
ayarlarina baglidir. Bkz. uzatma moddlinun kullanici
belgeleri.
-22,000 ... 22,000 Al4 minimum degeri. 1000 = 1 birim

mA veya
-11,000 ... 11,000 V
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13.19 Al4 maks skala 13.17 Al4 maks parametresi tarafindan tanimlanan
maksimum analog giris Al4 degerine karsilik gelen
gercek degeri tanimlar.
Al (6lgeklendirilmis)
A
1319 —— — — —
I
I
I
I Al (mA/V
13.18 ‘ ( K )
T L
| 13.17
I
I
I
777777 13.20
-32768,000 ... Maksimum Al4 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.20 Al4 min skala 13.18 Al4 min parametresi tarafindan tanimlanan minimum
analog giris Al4 degerine karsilik gelen gercek degeri
tanimlar. Bkz. 13.19 Al4 maks skala parametresindeki sema.
-32768,000 ... Minimum Al4 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.21 Al5 filtre zm Al5 analog girisi igin filtreleme sure sabitini tanimlar. Bkz.
13.01 Alf filtre zm parametresi.
0,000 ... 30,000 s Filtreleme siire sabiti. 1000=1s
13.22  Al5 maks Al5 analog girisi icin maksimum degeri tanimlar. Giris tipi,
monte edilmis olan 1/O genisletme modiiliiniin tipine ve/veya
ayarlarina baglidir. Bkz. uzatma moddlundin kullanici
belgeleri.
-22,000 ... 22,000 AlI5 maksimum degeri. 1000 = 1 birim
mA veya
-11,000 ... 11,000 V
13.23 AI5 min Al5 analog girisi igin minimum degeri tanimlar. Giris tipi,
monte edilmis olan 1/0 genisletme modilinin tipine ve/veya
ayarlarina baglidir. Bkz. uzatma moddliniin kullanici
belgeleri.
-22,000 ... 22,000 Al5 minimum degeri. 1000 = 1 birim
mA veya
-11,000 ... 11,000 V
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13.24 Al5 maks skala 13.22 Al5 maks parametresi tarafindan tanimlanan
maksimum analog giris Al5 degerine karsilik gelen
gercek degeri tanimlar.
Al (6lgeklendirilmis)
A
1324 — — — — —
13.23 Al (mA/V)
N
T L
| 13.22
I
I
|
777777 13.25
-32768,000 ... Maksimum Al5 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.25 AI5 min skala 13.23 Al5 min parametresi tarafindan tanimlanan minimum
analog giris Al5 degerine karsilik gelen gercek degeri
tanimlar. Bkz. 13.24 Al5 maks skala parametresindeki sema.
-32768,000 ... Minimum Al5 degerine karsilik gelen gergek deger. 1000 =1
32768,000
13.31 Al ayarlama Al ayarlama iglevini tetikler.
Sinyali girise baglayin ve uygun ayarlama islevini segin.
Hareket yok Al ayari etkin degil. 0
Al1 min ayar Gegerli analog giris Al1 sinyal deg@eri, 13.03 Al1 min 1
parametresine minimum Al1 degeri olarak ayarlanmigtir.
Deger otomatik olarak Hareket yok'a déner.
Al1 maks ayr Gegerli analog giris Al1 sinyal deg@eri, 13.02 Al1 maks 2
parametresine maksimum Al1 degeri olarak ayarlanmistir.
Deger otomatik olarak Hareket yok'a doner.
Al2 min ayar Gegerli analog giris Al2 sinyal degeri, 13.08 Al2 min 3
parametresine minimum AlI2 degeri olarak ayarlanmistir.
Deger otomatik olarak Hareket yok'a doner.
Al2 maks ayr Gegerli analog giris Al2 sinyal deg@eri, 13.07 Al2 maks 4
parametresine maksimum Al2 degeri olarak ayarlanmisgtir.
Deger otomatik olarak Hareket yok'a doner.
13.32 Al denetim fonk Analog bir giris sinyali limitine ulasildiginda surticinin nasil
tepki verecegini seger. Sinir 13.33 Al denetim cw
parametresi ile segilir.
Hayir Eylem olmaz. 0
Hata Siiriicti Al DENETIM HATASI (0x8110) hatasinda agilir. 1
Glvenli hiz Siirticli bir Al DENETIM ALM (0x8110) alarmi olusturur ve 2

hizi, 30.02 Glivenli hiz ref parametresi tarafindan tanimlanan
hiza ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesilmesi durumunda
calismaya devam etmenin givenli oldugundan emin
olun.




Parametreler 149

No. Ad/Deger Aciklama FbEq

Son hiz Siiriicil, bir Al DENETIM ALM (0x8110) alarmi retir ve hizi, |3

surlicinln calistigi seviyede dondurur. Hiz, son 10 saniye

Gzerinden hesaplanan ortalama hiza gore belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesilmesi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin

olun.
13.33 Al denetim cw Analog giris sinyali denetim limitini seger.
Bit Denetim Asagidaki durumda 73.32 Al denetim fonk parametresi

tarafindan secilen eylem gerceklestirilir

0 Al1 min sup Al1 sinyali degeri esitlik ile tanimlanan degerin altina diser: par.
13.03 Al1 min - 0.5 mA veya V

1 Al1 max sup Al1 sinyali degeri esitlik ile tanimlanan degeri asar: par. 13.02 Al1
maks + 0.5 mA veya V

2 AI2 min sup Al2 sinyali degeri esitlik ile tanimlanan degerin altina diser: par.
13.08 Al2 min - 0.5 mA veya V

3 Al2 max sup Al1 sinyali degeri esitlik ile tanimlanan degeri asar: par. 13.07 Al2
maks + 0.5 mA veya V

Ornek: Eger parametre dederi 0b0010 olarak ayarlanirsa,
bit 1 Al1 max sup segilir.

14 Dijital I/O Dijital girig/gikislarin, réle gikiglarinin, frekans girisinin ve
frekans ¢ikisinin konfiglirasyonu.

14.01 DI maske tersi Dijital girislerin durumunu 02.071 DI durumu tarafindan
bildirilen sekilde tersine cevirir.

Bit Adi
0 1= DI tersi
1 1 =DI2 tersi
2 1 =DI3 tersi
3 1 =DI4 tersi
4 1 =DI5 tersi

14.02 DIO1 konf DIO1'in dijital giris veya ¢ikis olarak kullaniimasini secer.
Cikis DIO1 dijital ¢ikig olarak kullanihr. 0
Girig DIO1 dijital giris olarak kullanilir.
Fre girisi DIO1 frekans girisi olarak kullanilir. 2

14.03 DIO1 ¢ks sgm DIO1 dijital ¢ikigina baglanacak suriici sinyalini seger

(714.02 DIO1 konf, Cikis olarak ayarlanmig iken).

Std pompa7 05.02 Std pompa kont 6 biti (bkz. sayfa 125). 1074136322
Std pompa8 05.02 Std pompa kont 7 biti (bkz. sayfa 125). 1074201858
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 7126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 7126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 126). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 7126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
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Hata (-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 126). 1074529793
Hazir rolesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calis rélesi 06.02 Status word?2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word?2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word?2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 7128). 1073874435
Set degerde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
14.04 DIO1 Ton 14.02 DIO1 konf Cikis olarak ayarlandiginda, dijital giris/cikis
DIO1 igin agma (etkinlestirme) gecikmesini tanimlar.
‘ | ; 1
Sdrtict durum bilgileri | | |
1 L 1 0
DIO1 durumu ‘ 1
— | 0
<~ < > o~ <~ > Zaman
fon tot ton tort
ton 14.04 DIO1 Ton
tofs 14.05 DIO1 Toff
0,0 ... 3000,0 s Cikis olarak ayarlandiginda DIO1 icin agma (etkinlestirme) 10=1s
gecikmesi.
14.05 DIO1 Toff 14.02 DIO1 konf Cikis olarak ayarlandiginda, dijital
giris/cikis DIO1 igin kapama (devre disi birakma)
gecikmesini tanimlar. Bkz. 74.04 DIO1 Ton parametresi.
0,0 ... 3000,0 s Cikis olarak ayarlandiginda DIO1 icin kapama (devre digi 10=1s
birakma) gecikmesi.
14.06 DIO2 konf DIO2'nin dijital giris, dijital ¢ikis veya frekans girisi olarak
kullaniimasini seger.
Cikis DIO2 dijital ¢ikis olarak kullanilir. 0
Girig DIO2 dijital giris olarak kullanilir. 1
Fre cikis DIO2 frekans ¢ikigl olarak kullanilir. 2
14.07 DIO2 ¢ks kaynagi DIO2 dijital ¢ikisina baglanacak sirlicl sinyalini seger
(74.06 DIO2 konf, Cikis olarak ayarlanmis iken).
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 126). 1073808897
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Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 726). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 7126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 7126). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calig Rolesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 7127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 7127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 128). 1073874435
Set dederde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 7129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer

14.08 DIO2 Ton 14.06 DIO2 konf Cikis olarak ayarlandidinda, dijital giris/gikis
DIO2 igin agma (etkinlestirme) gecikmesini tanimlar.

Siirlicti durum bilgileri ] m— !

I I I 0

DIO2 durumu ' 1

Lo ‘ 0

<> < > <= < > Zaman
ton torr ton tors
ton 14.08 DIO2 Ton
tof 14.09 DIO2 Toff
0,0 ... 3000,0 s Cikis olarak ayarlandiginda DIO2 igin agma (etkinlestirme) [10=1s
gecikmesi.
14.09 DIO2 Toff 14.06 DIO2 konf Cikis olarak ayarlandiginda, dijital

giris/gikis DIO2 igin kapama (devre digi birakma)
gecikmesini tanimlar. Bkz. 14.08 DIO2 Ton parametresi.

0,0 ... 3000,0 s Cikis olarak ayarlandiginda DIO2 igin kapama (devre disi 10=1s
birakma) gecikmesi.

14.10 DIO3 konf DIO3'un dijital ¢cikis veya dijital giris olarak kullaniimasini
seger.
Cikis DIO3 dijital ¢ikis olarak kullanihr. 0

Girig DIO3 dijital giris olarak kullanilir.
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14.11  DIO3 ¢ks kaynagi DIO3 dijital ¢ikisina baglanacak suriicii sinyalini seger
(14.10 DIO3 konf, Cikis olarak ayarlanmig iken).

Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 7126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 7126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 7126). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 126). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calis rolesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 7127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 7127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 7127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 7128). 1073874435
Set degerde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer

14.14 DIO4 konf DIO4'un dijital giris veya ¢ikis olarak kullaniimasini seger.
Cikis DI04 dijital ¢ikis olarak kullanilir. 0
Girig DI04 dijital giris olarak kullanilr. 1

14.15 DIO4 ¢ks kaynagi DI04 dijital ¢ikisina baglanacak surlicti sinyalini seger

(714.14 DIO4 konf, Cikis olarak ayarlanmis iken).

Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 126). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 726). 1074398721
Hata (-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 726). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calis rolesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref ¢calisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 7127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
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Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 7128). 1073874435
Set dederde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 7129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer

14.42 RO1 kaynagi RO1 réle ¢ikisina baglanacak striici sinyalini seger.

Std pompa1 05.02 Std pompa kont 0 biti (bkz. sayfa 125). 1073743106
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 726). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 7126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 126). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 726). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 7126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 7126). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calig rolesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 7127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 128). 1073874435
Set dederde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 7129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
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14.43 RO1 Ton Réle ¢ikisi RO1 igin agma (etkinlestirme) gecikmesini tanimlar.
Surict durum bilgileri : : : !
- L 1 0
RO1 durumu | !
<> < > <> < > Zaman
ton tot ton tort
ton 14.43 RO1 Ton
toft 14.44 RO1 Toff
0,0 ... 3000,0 s RO1 igin agma (etkinlestirme) gecikmesi. 10=1s
14.44 RO1 Toff Réle gikisi RO1 igin kapama (devre digI birakma)
gecikmesini tanimlar. Bkz. 74.43 RO1 Ton parametresi.
0,0 ... 3000,0 s RO1 icin kapama (devre digi birakma) gecikmesi. 10=1s
14.45 RO2 kaynagi RO2 réle gikigina baglanacak surtict sinyalini seger.
Std pompa2 05.02 Std pompa kont 1 biti (bkz. sayfa 7125). 1073808642
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 126). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 126). 1074529793
Hazir rolesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calis Rolesi 06.02 Status word?2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word?2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word?2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 7128). 1073874435
Set degerde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
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14.48 RO3 kaynagi RO3 réle ¢ikisina baglanacak striici sinyalini seger.
Std pompa3 05.02 Std pompa kont 2 biti (bkz. sayfa 125). 1073874178
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 7126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 7126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 726). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 7126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 7126). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calig rélesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 128). 1073874435
Set dederde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 7129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer

14.51 RO4 kaynagi RO4 réle cikisina baglanacak stiriici sinyalini seger.
Std pompa4 05.02 Std pompa kont 3 biti (bkz. sayfa 125). 1073939714
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 726). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 7126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 726). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 726). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 7126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 7126). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calig rolesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 7127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 7127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 128). 1073874435
Set dederde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
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Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer

14.54 ROS5 kaynagi ROS5 réle gikigina baglanacak surtict sinyalini seger.

Std pompa5 05.02 Std pompa kont 4 biti (bkz. sayfa 7125). 1074005250
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 126). 1073874433
Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 126). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 126). 1074529793
Hazir rolesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calis rolesi 06.02 Status word?2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word?2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word?2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 7128). 1073874435
Set degerde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer




Parametreler 157

No. Ad/Deger Aciklama FbEq

14.57 Frek grs max 14.02 DIO1 konf parametresi Fre girisi olarak ayarlanmissa,
DIO1 igin maksimum giris frekansini tanimlar.

DIO1’e bagh frekans sinyali, asagida gosterildigi gibi,
14.57...14.60 parametreleri ile dahili bir sinyale 6lgeklendirilir
(02.20 Frekans girigi):

02.20 Frekans girisi
A

14590 — — — — — — — — — — —

I
I
I
I
I
I
I
14.60 !
I
I
I

I »
14.58 14.57 © Tfpio1 (H2)
3... 32768 Hz DIO1 maksimum frekansi. 1=1Hz
14.58 Frek in min 14.02 DIO1 konf parametresi Fre girisi olarak ayarlanmissa,

DIO1 igin minimum giris frekansini tanimlar. Bkz. 14.57 Frek
grs max parametresi.

3 ... 32768 Hz DIO1 minimum frekansi. 1=1Hz

14.59 Frek grs maks sk 14.57 Frek grs max parametresi tarafindan tanimlanan
maksimum giris frekansina karsilik gelen degeri tanimlar.
Bkz. 14.57 Frek grs max parametresi.

-32768 ... 32768 DIO1 maksimum frekansina karsilik gelen dlgeklendiriimis 1=1
deger.

14.60 Frek grs min sk 14.58 Frek in min parametresi tarafindan tanimlanan
minimum giris frekansina karsilik gelen degeri tanimlar. Bkz.
14.57 Frek grs max parametresindeki sema.

-32768 ... 32768 DIO1 minimum frekansina karsilik gelen dlgeklendirilmis 1=1
deger.

14.61 Freq ¢ks kaynagi DIO2 frekans cikisina baglanacak suriici sinyalini seger
(714.06 DIOZ2 konf, Fre ¢ikis olarak ayarlanmig iken).

Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
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14.62 Freq ¢ks maks ky 14.06 DIO2 konf Fre ¢ikis olarak ayarlanmissa, maksimum
DIO2 frekans ¢ikis de@erine (714.61 Freq cks kaynadi
parametresi tarafindan tanimlanir) karsilik gelen sinyal
gercek degerini (74.64 Freq cks maks sk parametresi
tarafindan segilir) tanimlar.
foio2 (Hz)
A
14.64
14.65
»
14.63 14.62 Sinyal (gergek)
14.61 par. ile
segilir
fpioz (Hz)
A
14.64 |
14.65 |
I I
>
14.62 14.63 Sinyal (gergek)
14.61 par. ile
segilir
0...32768 DIO2 maksimum cikis frekansina karsilik gelen gergek 1=1
sinyal degeri.
14.63 Freq ¢ks min kyn 14.06 DIO2 konf Fre ¢ikis olarak ayarlanmigsa, minimum
DIO2 frekans cikis de@erine (74.61 Freq cks kaynagi
parametresi tarafindan tanimlanir) karsilik gelen sinyal
gercek degerini ( 14.65 Freq ¢cks min sk parametresi
tarafindan segilir) tanimlar.
0...32768 DIO2 minimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal degeri. | 1 =1
14.64 Freq ¢ks maks sk 14.06 DIO2 konf Fre ¢ikis olarak ayarlanmissa, DIO2
maksimum ¢ikis frekansini tanimlar.
3...32768 Hz Maksimum DIO2 gikis frekansi. 1=1Hz
14.65 Freq ¢ks min sk 14.06 DIO2 konf Fre ¢ikis olarak ayarlanmigsa, DIO2
minimum ¢ikis frekansini tanimlar.
3...32768 Hz Minimum DIO2 ¢ikis frekansi. 1=1Hz
14.66 RO6 kaynagdi ROG6 rdle gikisina baglanacak surticu sinyalini seger.
Std pompa6 05.02 Std pompa kont 5 biti (bkz. sayfa 125). 1074070786
Hazir 06.01 Status word1 0 biti (bkz. sayfa 126). 1073743361
Devrede 06.01 Status word1 1 biti (bkz. sayfa 126). 1073808897
Start edildi 06.01 Status word1 2 biti (bkz. sayfa 126). 1073874433
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Calisiyor 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Alarm 06.01 Status word1 7 biti (bkz. sayfa 7126). 1074202113
Har2 aktif 06.01 Status word1 8 biti (bkz. sayfa 726). 1074267649
Hata 06.01 Status word1 10 biti (bkz. sayfa 7126). 1074398721
Hata(-1) 06.01 Status word1 12 biti (bkz. sayfa 7126). 1074529793
Hazir rélesi 06.02 Status word?2 2 biti (bkz. sayfa 127). 1073874434
Calig rolesi 06.02 Status word2 3 biti (bkz. sayfa 127). 1073939970
Ref galisma 06.02 Status word2 4 biti (bkz. sayfa 127). 1074005506
Sarj hazir 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Negatif hiz 06.03 Hiz kntr durumu 0 biti (bkz. sayfa 7128). 1073743363
Sifir hiz 06.03 Hiz kntr durumu 1 biti (bkz. sayfa 7128). 1073808899
Ust limitte 06.03 Hiz kntr durumu 2 biti (bkz. sayfa 7128). 1073874435
Set dederde 06.03 Hiz kntr durumu 3 biti (bkz. sayfa 7128). 1073939971
Denetim1 06.13 Superv durumu 0 biti (bkz. sayfa 7129). 1073743373
Denetim2 06.13 Superv durumu 1 biti (bkz. sayfa 7129). 1073808909
Denetim3 06.13 Superv durumu 2 biti (bkz. sayfa 7129). 1073874445
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer

14.72 DIO maske tersi Dijital giriglerin/¢ikiglarin durumunu 02.03 DIO durumu

tarafindan bildirilen sekilde tersine gevirir.
Bit Adi
0 1 =DIO1 tersi
1 1=DIO2 tersi
2 1 = DIO3 tersi (opsiyonel FIO-01 /O Uzantisinda)
3 1 = DIO4 tersi (opsiyonel FIO-01 I/O Uzantisinda)
4 1 = DIOS5 tersi (opsiyonel FIO-01 /O Uzantisinda)
5 1 = DIOG tersi (opsiyonel FIO-01 I/0O Uzantisinda)
6 1 = DIO7 tersi (opsiyonel FIO-01 I/O Uzantisinda)
7 1 = DIO8 tersi (opsiyonel FIO-01 /O Uzantisinda)
8 1 = DIO9 tersi (opsiyonel FIO-01 I/O Uzantisinda)
9 1 = DIO10 tersi (opsiyonel FIO-01 1/0O Uzantisinda)

15 Analog cikiglar Analog cikislar (izerinden gosterilecek gergek sinyallerin

secilmesi ve islenmesi.
Bkz. bélum Programlanabilir analog cikislar sayfa 65.

15.01 AO1 kaynagi Analog ¢ikisina AO1 baglanacak surticl sinyalini seger.

Hiz rpm 01.01 Motor hizi rom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Fre 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
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inv giicii 01.22 Glig g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor glicu 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Proses ger¢% 04.22 Gercek deger % (bkz. sayfa 124). 1073742870
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
15.02 AOf1 filt zm AO1 analog ¢ikisl igin filtreleme sire sabitini tanimlar.
% Filtrelenmemis sinyal
100
63 | Filtrelenmis sinyal
— t
T
O=1x(1-¢!M
| = filtre girisi (adim)
O = filtre gikisi
t = sire
T = filtreleme siire sabiti
0,000 ... 30,000 s Filtreleme siire sabiti. 1000=1s
15.03 AO1 ¢ks maks AO1 analog ¢ikisi icin maksimum gikis degerini tanimlar.
0,000 ... 22,700 mA | Maksimum AO1 gikis degeri. 1000 =1 mA
15.04 AO1 ¢ks min AO1 analog ¢ikisi icin minimum ¢ikis degerini tanimlar.
0,000 ... 22,700 mA | Minimum AO1 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
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15.05 AO1 kaynagi maks | Sinyalin 75.071 AO1 kaynagi parametresi tarafindan segilen)
maksimum AO1 ¢ikis dederine 15.03 AO1 ¢cks maks
parametresi tarafindan tanimlanan) karsilik gelen gergek
degerini tanimlar.

lao1 (MA)
A

15.03

15.04
»
15.06 15.05 Sinyal (gergek)
15.01 par. ile
Iao1 (MA) segilir
A
15.03

15.04
I
>
15.05 15.06 Sinyal (gergek)
15.01 par. ile
segilir
-32768,000 ... AO1 maksimum c¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal | 1000 = 1

32768,000 degeri.

15.06 AO1 kaynagi min Sinyalin 15.01 AO1 kaynagi parametresi tarafindan segilen)
minimum AO1 ¢ikis de@erine 15.04 AO1 ¢cks min parametresi
tarafindan tanimlanan) karsilik gelen gercek degerini tanimlar.
Bkz. 15.05 AO1 kaynagi maks parametresi.

-32768,000 ... AO1 minimum cikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal 1000 =1
32768,000 degeri.
15.07 AO2 kaynagi Analog cikisina AO2 baglanacak siriicl sinyalini seger.

Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Fre 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv giicti 01.22 Gii¢ g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor giicl 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103

Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
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Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Proses gerg 04.22 Gercek deger % (bkz. sayfa 124). 1073742870
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
15.08 AO2 filt zm AOQO2 analog ¢ikisl igin filtreleme sire sabitini tanimlar. Bkz.
15.02 AOT filt zm parametresi.
0,000 ... 30,000 s Filtreleme sire sabiti. 1000=1s
15.09 AO2 ¢ks maks AO2 analog ¢ikisi icin maksimum gikis degerini tanimlar.
-10,000 ... 10,000 V | Maksimum AO2 gikis degeri. 1000=1V
15.10 AO2 ¢ks min AO2 analog ¢ikisi icin minimum ¢ikis degerini tanimlar.
-10,000 ... 10,000 V | Minimum AO2 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
15.11  AO2 kaynagdi maks | Sinyalin 15.07 AO2 kaynagi parametresi tarafindan segilen)
maksimum AO2 cikis degerine 15.09 AO2 ¢ks maks
parametresi tarafindan tanimlanan) karsilik gelen gergek
degerini tanimlar.
lao2 (V)
A
15.09
15.10
»
Sinyal (gergek)
15.07 par. ile
segilir
lao2 (V)
15.09
15.10 |
I |
>
15.11 15.12 Sinyal (gergek)
15.07 par. ile
segilir
-32768,000 ... AO2 maksimum cikis frekansina karsilik gelen gercek sinyal | 1000 = 1
32768,000 degeri.
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15.12 AO2 kaynagi min Sinyalin 15.07 AO2 kaynagi parametresi tarafindan segilen)
minimum AO2 ¢ikis degerine 15.10 AO2 ¢ks min parametresi
tarafindan tanimlanan) karsilik gelen gercek degerini tanimlar.
Bkz. 15.11 AO2 kaynagi maks parametresi.
-32768,000 ... AO2 minimum ¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal | 1000 = 1
32768,000 degeri.
15.13 AO3 kaynagi Analog ¢ikisina AO3 baglanacak siriicl sinyalini seger.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Fre 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv giicti 01.22 Gii¢ g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor giicl 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
PID ¢ikis 04.05 PID c¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Proses gerg 04.22 Gergek deger % (bkz. sayfa 124). 1073742870
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
15.14 AOS3 filt zm AO3 analog ¢ikisi igin filtreleme siire sabitini tanimlar. Bkz.
15.02 AOT filt zm parametresi.
0,000 ... 30,000 s Filtreleme sire sabiti. 1000=1s
15.15 AO3 ¢ks maks AO3 analog ¢ikisi igin maksimum ¢ikis degerini tanimlar.
0,000 ... 22,700 mA | Maksimum AQO3 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
15.16  AO3 ¢ks min AO3 analog ¢ikisi igin minimum ¢ikis degerini tanimlar.
0,000 ... 22,700 mA | Minimum AO3 ¢ikis degeri. 1000 =1 mA
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15.17 AO3 kaynagi maks

Sinyalin 75.13 AO3 kaynagi parametresi tarafindan segilen)
maksimum AO3 c¢ikis dederine 15.15 AO3 ¢cks maks
parametresi tarafindan tanimlanan) karsilik gelen gergek
degerini tanimlar.

lao3 (MA)
A

15.15

15.16

»

L

Sinyal (gercek)
15.13 par. ile
segilir

15.18 15.17

15.16

»

>
15.17 15.18 Sinyal (gergek)

15.13 par. ile
segilir

-32768,000 ...
32768,000

AO3 maksimum c¢ikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal
degeri.

1000 =1

15.18 AO3 kaynagi min

Sinyalin (75.13 AO3 kaynagi parametresi tarafindan secilen)
minimum AO3 ¢ikis degerine 15.16 AO3 ¢cks min
parametresi tarafindan tanimlanan) karsilik gelen gergek
degerini tanimlar. Bkz. 15.17 AO3 kaynagi maks
parametresi.

-32768,000 ...
32768,000

AO3 minimum gikis frekansina karsilik gelen gergek sinyal
degeri.

1000 =1

15.25 AO ctrl word

Isaretli bir kaynagin gikistan énce nasil islendigini tanimlar.

Bit Adi Bilgi
1 = AO1 cift kutuplu
AO1 fonk
0 Ot fon 0 = AO1, kaynagin mutlak degeri
1 = AO2 gift kutuplu
1 AO2 fonk
on 0 = AO2, kaynagin mutlak degeri
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16 Sistem Lokal kilit ve parametre kilidi ayarlari; parametreleri geri
ylkleme; kullanici parametre seti yikleme/kaydetme;
parametre degisiklik giinliigl resetleme; gui¢ birimi segimi;
uygulama makrosu gorintiileme.

16.01 Lokal kilit Lokal kontroliin devre digi birakilmasi igin kaynagi secer (PC
aracindaki Al/Birak dugmesi, panel LOC/REM tusu).
0 = Lokal kontrol devrede.
1 = Lokal kontrol engellenir.

UYARI! Aktiflestirmeden dnce siriiclyl stop etmek
A icin kontrol paneline gerek olmadigindan emin olun!

Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
16.02 Parametre kilidi Parametre kilidinin durumunu seger. Kilit parametre
degisimine engel olur.
Kilitli Kilitli. Parametre degerleri kontrol panelinden degistiriiemez. | 0
Kilit, 16.03 Sifre kodu parametresine gegerli kod girilerek
acilabilir.
Acik Kilit agik. Parametre degerleri degistirilebilir.
Kaydedilmedi Kilit agik. Parametre degerleri degistirilebilir, ancak gli¢ 2
kapatildiginda degisiklikler saklanmayacaktir.
16.03  Sifre kodu Parametre kilidi icin sifre seger (bkz. 16.02 Parametre kilidi

parametresi).
Bu parametreye 358 girdikten sonra 716.02 Parametre kilidi
parametresi ayarlanabilir. Deder otomatik olarak 0’a déner.

0...2147483647 Parametre kilidi icin sifre. 1=1

16.04 Par geri yikleme Uygulamanin orijinal ayarlarini geri ylkler; yani parametre
fabrika varsayilan degerlerini.
Not: Bu parametre suriicu galisirken degistirilemez.

Tamam Geri ylkleme tamamlandi. 0

-

Fab degerler Motor verileri, ID run sonuglari, fieldbus adaptéri ve sirici-
slirlict baglantisi konfigurasyon verileri harig tim parametre
degerleri igin varsayilan degerler geri yuklenir.

Hepsini sil Motor verileri, ID run sonuglari, fieldbus adaptéri ve sirlici- | 2
suriict baglantisi konfiglirasyon verileri dahil tim parametre
degerleri igin varsayilan degerler geri ylklenir. PC araci
iletisimi geri ylikleme sirasinda kesintiye ugradi. Geri
yuklemenin tamamlanmasinin ardindan surici islemcisi
yeniden baslatildi.

16.07 Parametre kaydet Gegerli parametre degerlerini kalici bellege kaydeder.

Not: Yeni parametre degeri PC aracindan veya panelden
degistirildiginde otomatik olarak kaydedilir, ancak fieldbus
adaptor baglantisi (izerinden degistirildiginde kaydediimez.

Tamam Kaydetme tamamlandi. 0

Kaydet Kaydetme devam ediyor.
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16.09 Kull ayar sgm Dort adete kadar 6zel parametre ayari setinin

kaydedilebilmesini ve geri yliklenebilmesini saglar.

Suricunin kapatiimasindan énce kullanimda olan set gl¢

tekrar agildiginda kullanimda olur.

Notlar:

+ Fieldbus adaptor parametreleri (grup 50...53) kullanici
parametresi setlerinin bir pargasi degildir.

» Bir set yiiklemenin ardindan yapilan her tirli parametre
degisikligi otomatik olarak saklanmaz; bu parametre
kullanilarak saklanmalari gereklidir.

istek yok Yikleme veya kaydetme islemi tamamlandi; normal ¢alisma. | 1
set1 ylkle Kullanici parametre ayari 1'i yukle. 2
set2 ylkle Kullanici parametre ayari 2'yi yukle. 3
set3 ylkle Kullanici parametre ayari 3'U yikle. 4
set4 ylkle Kullanici parametre ayari 4'U yikle. 5
set1 kaydet Kullanici parametre ayari 1'i kaydet. 6
set2 kaydet Kullanici parametre ayari 2'yi kaydet. 7
set3 kaydet Kullanici parametre ayar 3'U kaydet. 8
set4 kaydet Kullanici parametre ayari 4'U kaydet. 9
10 moduld 16.11 Kull 10 se¢ dsk ve 16.12 Kull IO seg¢ yiik 10
parametrelerini kullanarak kullanici parametre ayarini yiikle.
16.10 Kull ayar log Kullanici parametre ayarlarinin durumunu gésterir (bkz.
16.09 Kull ayar sgm parametresi). Salt okunur.
N/A Kullanici ayar kaydedilmemis. 0
Yikliyor Bir kullanici ayari ylkleniyor. 1
Kaydediyor Bir kullanici ayari kaydediliyor. 2
Hatali Gegersiz ya da bos parametre ayari. 4
Set1 10 ger Kullanici parametre ayari 1, 16.171 Kull IO se¢ dskve 16.12 | 8

Kull 10 seg ylik parametreleri kullanilarak secilmis.

Set2 10 ger Kullanici parametre ayari 2, 16.11 Kull IO se¢ dsk ve 16.12 | 16

Kull 10 seg¢ ylik parametreleri kullanilarak segilmis.

Set3 10 ger Kullanici parametre ayari 3, 16.17 Kull IO se¢ dsk ve 16.12 | 32

Kull 10 sec¢ yiik parametreleri kullanilarak segilmis.

Set4 10 ger Kullanici parametre ayari 4, 16.11 Kull IO se¢ dsk ve 16.12 | 64

Kull 10 seg ylik parametreleri kullanilarak segilmis.

Set1 par ger Kullanici parametre ayari 1, 16.09 Kull ayar sgm parametresi | 128
kullanilarak yiklenmis.

Set2 par ger Kullanici parametre ayari 2, 16.09 Kull ayar scm parametresi | 256
kullanilarak yiklenmis.

Set3 par ger Kullanici parametre ayari 3, 16.09 Kull ayar scm parametresi | 512
kullanilarak yiklenmis.

Set4 par ger Kullanici parametre ayari 4, 16.09 Kull ayar sgm parametresi | 1024

kullanilarak yiklenmis.
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16.11  Kull 10 se¢ dsk 16.09 Kull ayar sgm parametresi /O mod(ilii olarak
ayarlandiginda, 76.12 Kull IO se¢ yiik parametresi ile birlikte
kullanici parametre ayarini seger. Bu parametre tarafindan
tanimlanan kaynagin durumu ve 76.72 parametresi,
asagidaki sekilde kullanici parametre setini seger:
Kaynak durumu | Kaynak durumu
16.11 16.12 Secilen kullanici
parametresi ile parametresi ile parametre seti
tanimlanir tanimlanir
YANLIS YANLIS Set 1
DOGRU YANLIS Set 2
YANLIS DOGRU Set 3
DOGRU DOGRU Set 4
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
16.12  Kull 10 seg yuk Bkz. 16.11 Kull IO se¢ dsk parametresi.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
16.14 Rst degs par log En son parametre degisiklikleri ginliguna resetler.
Tamam Resetleme talebi yok (normal ¢alisma). 0
Reset En son parametre degisiklikleri glinligini resetler. Deger
otomatik olarak Tamam durumuna doéner.
16.16  Aktif mend Hangi parametre listesinin etkin oldugunu gosterir. Parametre
listeleri hangi parametrelerin gértintulendigini belirler.
Ayni zamanda, bkz. 16.21 Men(i se¢im.
Yok Etkin 6zel parametre listesi yok. 0
Tek kisa Tekli pompa (fabrika varsayilani) uygulama makrosu ile ilgili | 1
bir parametre segenek listesi goriintilenir.
Tek uzun Tekli pompa (fabrika varsayilani) uygulama makrosu ile ilgili | 2
daha kapsamli bir parametre listesi gortintilenir.
Std kisa Geleneksel pompa kontroli uygulama makrosu ile ilgili bir 3
parametre secenek listesi goérintilenir.
Std uzun Geleneksel pompa kontroli uygulama makrosu ile ilgili daha | 4
kapsamli bir parametre listesi gérintilenir.
Harici kisa Harici kontrol uygulama makrosu ile ilgili bir parametre 5
secenek listesi goruntilenir.
Harici uzun Harici kontrol uygulama makrosu ile ilgili daha kapsamli bir | 6
parametre listesi goéruntilenir.
H/A kisa El/Oto kontrol uygulama makrosu ile ilgili bir parametre 7
segenek listesi goriintlenir.
H/A uzun El/Oto kontrol uygulama makrosu ile ilgili daha kapsaml bir | 8
parametre listesi goruntilenir.
Seviye kisa Seviye kontrolli uygulama makrosu (tekli pompa) ile ilgili bir |9
parametre secenek listesi goérintilenir.
Seviye uzun Seviye kontroli uygulama makrosu (tekli pompa) ile ilgili 10

daha kapsamli bir parametre listesi goriintilenir.
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M svye kisa Seviye kontroli uygulama makrosu (goklu pompa) ile ilgili bir | 11
parametre segenek listesi goriintilenir.

M svye uzun Seviye kontroll uygulama makrosu (¢oklu pompa) ile ilgili 12
daha kapsamli bir parametre listesi gériintilenir.

M pompa kisa Coklu pompa kontroli uygulama makrosu (tekli pompa) ile 13
ilgili bir parametre segenek listesi goriintilenir.

M pompa uzun Coklu pompa kontroli uygulama makrosu (tekli pompa) ile 14
ilgili daha kapsamli bir parametre listesi gorinttlenir.

Full Tim parametreler gorintulenir. 15

16.17  Gug birimi 01.22 Glg g/¢, 01.23 Motor giicii ve 99.10 Mot nom giicii
gibi parametreler icin gti¢ birimi seger.

kW Kilowatt. 0
hp Beygir giic. 1

16.20 Makro segilen Hangi uygulama makrosunun segili oldugunu gdsterir. Daha
fazla bilgi igin, bkz. Uygulama makrolari b6lima (sayfa 87).

Not: Bu parametrenin degerinin degistiriimesi mevcut
uygulama makrosunu degistirmez. Uygulama makrosunu
degistirmek icin kontrol paneli (izerinden ulagilabilen
Uygulama makrosu asistanini kullanin.
Fabrika tnm Fabrika varsayilan makrosu. 0
Harici kntrl Harici kontrol makrosu. 1
Stndrt kntrl Geleneksel pompa kontrol makrosu. 2
El/Oto El/Oto makrosu. 3
Seviye kntrl Seviye kontrol makrosu (tekli pompa igin). 4
Coklu seviye Seviye kontrol makrosu (¢oklu pompalar igin). 5
Coklu pompa Coklu pompa kontrol makrosu. 6

16.21 Menl segim Kisa, uzun veya tam parametre listesi yikler.

Kisa Sadece bir parametre segenek listesi goriintilenir. 0

Uzun Sadece mevcut uygulama makrosu ile ilgili parametreler 1
gorantdlenir.

Full Mevcut uygulama makrosu ile ilgili olmayanlar da dahil 2
olmak Uzere tim parametreler gorintilenir.

19 Hiz hesaplama Hiz dlgeklendirme, geri bildirim ve denetim ayarlari.

19.01 Hiz skalama Hizlanmada kullanilan terminal hiz de@erini ve yavaslamada
kullanilan baslangig hiz de@erini tanimlar (bkz. 22 Hiz ref
rampasi parametre grubu). Ayrica, ABB Surtcdleri iletisim
profili ile fieldbus iletisimi igin 20000'e karsilik gelen rpm
degerini tanimlar.

0 ... 30000 rpm Hizlanma/yavaslama terminal/baslangig hizi. 1=1rpm

19.02 Hiz Grbs segimi Kontrolde kullanilan hiz geri besleme degerini seger.

Not: Hiz geri bildirim degeri her zaman tahminidir.
Tahmini Hesaplanmisg bir hiz tahmini kullanilir. 0
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19.03 Motor Hiz filt Gergek hiz filtresi igin termik zaman sabitini; yani gergcek
hizin, nominal hizin %63'ine ulagsma suresini tanimlar
(filtrelenen hiz = 01.01 Motor hizi rpm).

Kullanilan hiz referansi sabit kaliyorsa, hiz 6lgimiinde olasi
parazitler gergek hiz filtresi ile filtrelenebilir. Filtre ile
dalgalanmalarin disurilmesi, hiz kontrol cihazinin
ayarlanmasi ile ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre
slresi sabiti ile yuksek hizlanma suresi birbiri ile gelisir. Cok
uzun filtre siiresi kontrolde dengesizlikle sonuglanir.

Eger hiz élgimiinde ciddi parazitler s6z konusuysa, filtre
suresi sabiti ylik ve motorun toplam ataletine orantili, bu
durumda mekanik zaman sabitinin %10...30'u seviyesinde
olmalidir

tmech = (Mom ! Thom) * Jiot X 27/ 60, burada

Jiot = Yk ve motorun toplam ataleti (ylik ile motor arasindaki
disli orani dikkate alinmalidir)

Npom = Motor nominal hizi

Thom = motor nominal momenti

Ayni zamanda, bkz. 23.07 Hiz hata filt zm parametresi.

0,000 ... 10000,000 | Gergek hiz filtresinin zaman sabiti. 1000=1ms
ms
19.06  Sifir hiz limiti Sifir hiz limitini tanimlar. Motor, tanimlanan sifir hiz sinirina

ulasana kadar bir hiz rampasinda stop edilir. Limit
sonrasinda, motor serbest durus yapar.

0,00 ... 30000,00 Sifir hiz limiti. 100 =1 rpm
rpm
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19.07  Sifir hiz gecik

Sifir hiz gecikme fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Bu
fonksiyon, sorunsuz ve hizl restart etmenin gerektigi
uygulamalarda faydalidir. Siirlict, gecikme sirasinda rotorun
konumunu hassas bir sekilde takip eder.

Sifir hiz gecikmesi olmadan:

Sdricu bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Motorun gergek hizi 19.06 Sifir hiz limiti degerinin altina
diistigiinde, siiriicli kontrol cihazi kapatilir. Inverter
modulasyonu stop edilir ve motor durusa dogru ilerler.

Hiz

Hiz kontrol cihazi kapali: Motor
serbest durug yapar.

19.06 Sifir hiz limiti

Zaman

Sifir hiz gecikmesi ile:

Surlict bir stop komutu alir ve bir rampa boyunca yavaslar.
Motorun gergek hizi 19.06 Sifir hiz limiti de@erinin altina
distugunde, Sifir hiz gecikme fonksiyonu aktiflesir. Gecikme
sirasinda fonksiyon hiz kontrol cihazini gerilim yuklu
durumda tutar: inverter modiilasyon yapar, motor
miknatislanir ve surtici hizh restart igin hazirdir.

Hiz

Hiz kontrol cihazi etkin kalr.
Motor, gergek sifir hiza dogru
yavaslar.

e 19.06 Sifir hiz limiti

=y
Gecikme Zaman
0 ... 30000 ms Sifir hiz gecikmesi. 1=1ms
19.08 Yiksek hiz lim Gergek hiz igin denetim limitini tanimlar.
0 ... 30000 rpm Gercek hiz denetim limiti. 1=1rpm
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19.09 Hiz hata degeri Motor izin verilen maksimum hizini 20.01 Maksimum hiz ve
20.02 Minimum hiz ile birlikte tanimlar (asir hiz korumast).
Gergek hiz (071.01 Motor hizi rpm), 20.01 veya 20.02
parametresi tarafindan tanimlanan hiz limitini bu
parametrenin degerinden daha fazla asarsa, suriicti ASIR/
HIZ (0x7310) hatasi ile agilir.

Ornek: Eger maksimum hiz 1420 d/dak ve hiz agma marji
300 d/dak ise, strlicti 1720 d/dak degerinde agar.

Hiz

Hiz agma marji

20.01
Zaman

20.02

Hiz agma mariji

0,0 ... 10000,0 rpm | Asiri hiz agma mariji. 10=1rpm
19.10 Hiz penceresi Motor hizi pencere denetimi mutlak degerini, yani gergek hiz

ile rampalanmamis hiz referansi arasindaki farkin (07.07
Motor hizi rpm - 03.03 Hiz ref rampasiz) mutlak degerini
tanimlar. Motor hizi bu parametre ile tanimlanan sinirlar
icinde iken 02.24 FBA ana SW bit 8 (AT_SETPOINT) sinyali
1'dir. E§er motor hizi tanimlanan sinirlar igcinde degil ise bit
8, 0 seklindedir.

0 ... 30000 rpm Motor hiz penceresi denetimi igin gergek deger. 1=1rpm
20 Limitler Suricl galisma limitleri.
Ayrica, bkz. Hiz kontrol cihazi ayari bolimi, sayfa 67.
20.01  Maksimum hiz izin verilen maksimum hizi tanimlar.
0 ... 30000 rpm Maksimum hiz. 1=1rpm
20.02 Minimum hiz izin verilen minimum hizi tanimlar.

Not: Motor sadece 0 rpm Uzerinde belirlenmis bir aralikta
ileri yonde calistirilabiliyorsa bu parametreyi O rpm olarak
birakin ve araligin en dusik sinirini belirlemek igin 27.09 Hiz
ref mtlk min parametresini kullanin.

-30000 ... 0 rpm Minimum hiz. 1=1rpm
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20.03

Pozitif hiz aktv

20.03 Pozitif hiz aktv

20.04 Negatif hiz aktv |

T
|
|
03.03 Hiz ref rampasiz |

Pozitif hiz referansi devreye alma komutu kaynagini seger.
1 = Pozitif hiz referansi devrededir.

0 = Pozitif hiz referansi sifir hiz referansi olarak yorumlanir
(Asagidaki sekilde 03.03 Hiz ref rampasiz, pozitif hiz
devreye alma sinyalinin silinmesinin ardindan sifir olarak
ayarlanmistir). Hiz referansi sifir olarak ayarlanmistir ve
motor etkin olan yavaslama rampasinda stop edilir.

\J

|1

I

Ornek: Motor ileri dogru dénmektedir. Motoru durdurmak
icin pozitif hiz devreye alma sinyali, bir donanim limit
anahtari tarafindan etkinlestirilir (6rn. dijital giris tizerinden).
Eger pozitif hiz devreye alma sinyali devre digi olarak kalirsa

ve negatif hiz devreye alma sinyali etkinse, motor yalnizca
ters yonde donebilir.

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).

20.04

Negatif hiz aktv

Negatif hiz referansi devreye alma komutu kaynagini seger.
Bkz. 20.03 Pozitif hiz aktv parametresi.

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).

20.05

Maksimum akim

izin verilen maksimum motor akimini tanimlar.

0,00 ... 30000,00 A

Maksimum motor akimi.

100=1A

20.06

Tork lim sgm

20.07...20.10 parametreleri tarafindan tanimlanan iki
moment seti arasinda seg¢im yapan bir kaynak tanimlar.
0 = 20.07 Maksimum tork1 ve 20.08 Minimum tork1
parametreleri tarafindan tanimlanan moment limitleri
gecerlidir.

1 = 20.09 Maksimum tork2 ve 20.10 Minimum tork 2
parametreleri tarafindan tanimlanan moment limitleri
gegcerlidir.

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).

20.07

Maksimum tork1

Sdrict maksimum moment limiti 1'i tanimlar (motor nominal
momentinin ylizdesi olarak). Bkz. 20.06 Tork lim s¢cm
parametresi.

%0,0 ... 1600.0

Maksimum moment 1.

10 = %1

20.08

Minimum tork1

Sirtct minimum moment limiti 1'i tanimlar (motor nominal
momentinin yizdesi olarak). Bkz. 20.06 Tork lim s¢m
parametresi.

%-1600,0 ... 0.0

Minimum moment 1.

10 = %1
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20.09 Maksimum tork2 Sirtict maksimum moment limiti 2'nin kaynagdini tanimlar
(motor nominal momentinin yiizdesi olarak). Bkz. 20.06 Tork
lim s¢cm parametresi.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (bkz. sayfa 118). 1073742362
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (bkz. sayfa 118). 1073742363
Max tork1 20.07 Maksimum tork1 (bkz. sayfa 172). 1073746951
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
20.10 Minimum tork 2 Sirdct minimum moment limiti 2'nin kaynagini tanimlar
(motor nominal momentinin yiizdesi olarak). Bkz. 20.06 Tork
lim s¢m parametresi.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (bkz. sayfa 118). 1073742362
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (bkz. sayfa 118). 1073742363
negmaks tork -20.09 Maksimum tork2 (bkz. sayfa 173). 1073746949
Min tork1 20.08 Minimum tork1 (bkz. sayfa 172). 1073746952
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
20.12 P motor lim inverter tarafindan motora beslenen izin verilen maksimum
glicu, motor nominal giicinin ylzdesi olarak tanimlar.
%0,0 ... 1600,0 Maksimum motor glicu. 10 = %1
20.13 P generatér lim Motor tarafindan invertere beslenen izin verilen maksimum
glict, motor nominal giiciinlin ylizdesi olarak tanimlar.
%0,0 ... 1600,0 Maksimum jeneratdr glcu. 10 = %1
21 Hiz ref Hiz referansi kaynak segimi ve iglemesi.
21.01 Hizreflt sgm Hiz referansi 1 igin kaynak secer.
Sifir Sifir hiz referansi. 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Fre giris 02.20 Frekans girisi (bkz. sayfa 114). 1073742356
FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (bkz. sayfa 118). 1073742362
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (bkz. sayfa 118). 1073742363
Panel 02.34 Panel ref (bkz. sayfa 118). 1073742370
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (bkz. sayfa 122). 1073742374
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (bkz. sayfa 122). 1073742375
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
21.02 Hizref2 sgm Hiz referansi 2 igin kaynak secer.
Not: Referans sinyal 0...100 araliginda olmalidir.
Sifir Sifir hiz referansi. 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Fre giris 02.20 Frekans girisi (bkz. sayfa 114). 1073742356
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FBA ref1 02.26 FBA main ref1 (bkz. sayfa 118). 1073742362
FBA ref2 02.27 FBA main ref2 (bkz. sayfa 118). 1073742363
Panel 02.34 Panel ref (bkz. sayfa 118). 1073742370
EFB ref1 02.38 EFB main ref1 (bkz. sayfa 122). 1073742374
EFB ref2 02.39 EFB main ref2 (bkz. sayfa 122). 1073742375
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
21.05 Hiz paylasimi Hiz referansi igin 6lgeklendirme faktérinl tanimlar (hiz
referansi tanimlanan deger ile garpilir).
-8,000 ...8,000 Hiz referansi 6lgekleme faktori. 1000 =1
21.09 Hiz ref mtlk min Hiz referansi igin mutlak minimum limiti tanimlar.

Limitli hiz referansi

Minimum hiz

Hiz referansi

0 ... 30000 rpm

Hiz referansi igin mutlak minimum limit.

1=1rpm

22 Hiz ref rampasi

hiz referansi ve acil durdurma (OFF3) rampa ayarlari.

22.02 Hizlanma zm

Hizlanma siresini, hizi sifirdan 19.01 Hiz skalama
parametresi tarafindan tanimlanan hiz degerine ¢ikarmak
icin gereken sire olarak tanimlar.

Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha hizli
bir sekilde artarsa motor hizi hizlanma oranini takip eder.
Eger hiz referansi ayarlanmis hizlanma oranindan daha yavas
bir sekilde artarsa motor hizi referans sinyalini takip eder.

Eger hizlanma suresi ¢ok kisa ayarlanmigsa suricu, surtict
moment limitlerinin disina ¢ikmamak igin otomatik olarak
hizlanmayi uzatir.

0,000 ... 1800,000 s

Hizlanma suresi.

1000=1s
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22.03 Yavaglama zm Yavaslama siresini, hizi 19.01 Hiz skalama parametresi
tarafindan tanimlanan hiz degerinden sifira dlslirmek igin
gereken sire olarak tanimlar.

Eger hiz referansi ayarlanmis yavaslama oranindan daha yavas
bir sekilde azalirsa motor hizi referans sinyalini takip eder.

Eger referans ayarlanmis yavaslama oranindan daha hizli
bir sekilde degisirse motor hizi yavaglama oranini takip eder.
Eger yavaslama suresi ¢cok kisa ayarlanmigsa suricd,
sirtici moment limitlerinin disina gikmamak igin otomatik
olarak yavaslamay! uzatir. Eger yavaglama siresinin gok
kisa olduguna dair bir stiphe varsa DC asiri gerilim
kontrollinlin agik oldugundan emin olun (47.01 Yiiksek ger
kntr parametresi).

0,000 ... 1800,000 s | Yavaglama suresi. 1000=1s
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22.06 S ramp kalkis 1

Hizlanma baslangicinda hizlanma rampasinin seklini
tanimlar.

0,000 s: Dogrusal rampa. Sabit hizlanma veya yavaslama ve
yavas rampalar icin uygundur.

0,001...1000,000 s: S-egrisi rampasi. S-egrisi rampalari
kaldirma uygulamalari igin idealdir. S-egrisi rampasinin her
iki ucunda simetrik egriler ve arasinda da dogrusal bir parca
bulunur.

Hizlanma:

Dogrusal rampa:

Par. 22.07=0s
Hiz

Dogrusal rampa:
Par. 22.06=0s

S-egrisi rampasi:
Par. 22.07>0s

S-egrisi rampasi:

/ Par. 22.06>0s

Zaman

Yavaglama:

Dogrusal rampa:
Par. 22.08=0s

l

Hiz

Dogrusal rampa:
Par. 22.09=0s
S-egrisi rampasi:
Par. 22.08>0s

S-egrisi rampasi:
Par. 22.09>0s

Zaman

0,000 ... 1800,000 s

Hizlanma baslangicinda rampa sekli.

1000=1s

22.07 S ramp kalkis 2

Hizlanma sonunda hizlanma rampasinin seklini tanimlar.
Bkz. 22.06 S ramp kalkis 1 parametresi.

0,000 ... 1800,000 s

Hizlanma sonunda rampa sekli.

1000=1s

22.08 S ramp durus 1

Yavaslama baslangicinda yavaglama rampasinin seklini
tanimlar. Bkz. 22.06 S ramp kalkis 1 parametresi.

0,000 ... 1800,000 s

Yavaglama baslangicinda rampa sekli.

1000=1s
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22.09 S ramp durus 2 Yavaslama sonunda yavaglama rampasinin seklini tanimlar.
Bkz. 22.06 S ramp kalkis 1 parametresi.
0,000 ... 1800,000 s | Yavaslama sonunda rampa sekli. 1000=1s
2212 Acil stop zm Acil durdurma OFF3 etkinlestiriimesi durumunda suriclnin

durdurulacagi streyi tanimlar (yani hizin 19.01 Hiz skalama
parametresi ile tanimlanan degerden sifira dismesi igin
gereken sire). Acil durdurma etkinlestirme kaynagdi 70.13
Em stop off3 parametresi ile segilir. Acil durdurma ayni
zamanda fieldbus araciligiyla etkinlestirilebilir (02.22 FBA
main CW veya 02.36 EFB main cw).

Not: Acil durdurma OFF1 etkin rampa suresini kullanir.

0,000 ... 1800,000 s | Acil durdurma OFF3 yavaslama siresi. 1000=1s
23 Hiz kontrol Hiz kontrol cihazi ayarlari.
23.01 Oransal kazang P Hiz kontrol cihazi oransal kazanimini (K,) tanimlar. ok

biylk kazang hizda salinim meydana getirebilir. Asagidaki
sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit kaldigi
durumlarda hiz kontrol cihazi gikigini gosterir.

%

Kazang = Kp =1
T\= Entegral slresi = 0
Tp= Tlrev suresi =0

Hata degeri

Kontrol cihazi gikisi

Kontrol cihazi

cikisl =K, x e e = Hata degeri
P

Zaman

Eger kazanim 1 olarak ayarlanirsa, hata degerinde %10
degisim (referans - gergek deger) hiz kontrol cihazi ¢ikisinin
%10 degismesine neden olur.

0,00 ... 200,00 Hiz kontrol cihazi igin oransal kazanim. 100 =1
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23.02 Integral siire |

Kpxe

Kpxe

%

Proses hiz kontrol cihazi igin entegral siresini tanimlar.
Entegrasyon siiresi, kontrol cihazi ¢ikisinin, hata degeri
sabit ve hiz kontrol cihazi oransal kazanimi 1 iken degisme
oranini tanimlar. Entegral sire kisaldikga sirekli hata
degerinin diizeltiimesi de hizlanir. Entegral siirenin ¢ok kisa
olmasi kontroll dengesiz hale getirir.

Eger parametre degeri sifir olarak ayarlanmigsa kontrol
cihazinin | kismi devre digidir.

Kontrol cihazi gikiginin sinirlanmis olmasi durumunda sarma
engelleme entegratérl durdurur. Bkz. 06.05 Limit word1.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit
kaldigi durumlarda hiz kontrol cihazi ¢ikigini gosterir.

Kontrol cihazi gikisi
Kazang =K, =1

Tp= Tirev suresi =0

M VZaman

T,= Entegral suresi = 0

e = Hata degeri

0,000 ... 600,000 s | Hiz kontrol cihazi igin entegral sure.

1000=1s
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23.03 Tirev suresi Hiz kontrol cihazi tirev suresini tanimlar. Hata degeri
degistiginde turev alma kontrol cihazi gikisini guiglendirir.
Turev slresi ne kadar uzun olursa, degisim sirasinda hiz
kontrol cihazi ¢ikisi o kadar ¢ok guglendirilir. EGer tirev
suresi sifira ayarlanirsa, kontrol cihazi Pl kontrol cihazi,
yoksa PID kontrol cihazi olarak galigir. Tlrev, kontroliin
bozucu etkilere daha fazla tepki vermesini saglar.
Hiz hatasi turevi, kesintilerin engellenmesi amaciyla dugik
gegis filtresi ile filtrelenmelidir.
Asagidaki sekil bir hata adimindan sonra hatanin sabit
kaldigi durumlarda hiz kontrol cihazi gikisini gdsterir.
%
Kontrol cihazi gikigi
Ky x Tpy x oo
Pt DT, x
s e Ps
’ .
v, Hata degeri
I .
Kpxe | e = Hata degeri
I —— >
T Zaman
Kazang = Kp =1
T, = Entegral siiresi > 0
Tp= Tirev siresi >0
Ts= Ornekleme siiresi = 250 ps
= [ki 6rnek arasi hata degerindeki degisim
0,000 ... 10,000 s Hiz kontrol cihazi igin tlirev siresi. 1000=1s
23.04 D filtre zm Tdrev filtre suresi sabitini tanimlar. Bkz. 23.03 Tirev siresi
parametresi.
0,0 ... 1000,0 ms Tirev filtresi zaman sabiti. 10=1ms
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23.05 Kalkis komp D

Hizlanma/(yavaslama) kompansasyonu igin tlrev siresini
tanimlar. Hizlanma sirasindaki ataleti kompanze etmek igin
hiz kontrol cihazi gikisina referansin bir tlrevi eklenir. Tlrev
alma prensibi 23.03 Tiirev siiresi parametresi igin
aciklanmistir.

Not: Genel bir kural olarak, bu parametreyi motor ve surilen
makinenin mekanik sire sabitleri toplaminin %50-100'U
arasinda bir degere ayarlayin.

Asagidaki sekil ylksek atalete sahip bir ylk, rampa boyunca
hizlandirildiinda meydana gelen hiz tepkilerini gosterir.
Hizlanma kompansasyonu yok:

% )

— = Hizreferansi

Gergek hiz

Zaman

Hizlanma kompansasyonu var:

% )

— Hiz referansi

Gergek hiz

Zaman

0,00 ... 600,00 s

Hizlanma kompansasyonu tulrev slresi.

100=1s

23.06 Kalkis komp F zm

Hizlanma(/yavaslama) kompansasyonu igin tirev filtresi
zaman sabitini tanimlar. Bkz. parametre 23.03 Tlirev siiresi
ve 23.05 Kalkis komp D.

0,0 ... 1000,0 ms

Hizlanma kompansasyonu igin tirev filtresi zaman sabiti.

10=1ms
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23.07

Hiz hata filt zm

Hiz hatasi disuk gegis filtresi zaman sabitini tanimlar.
Kullanilan hiz referansi hizla degisiyorsa, hiz dlgimiinde
olasi parazitler hiz hata filtresi ile filtrelenebilir. Filtre ile
dalgalanmalarin distrilmesi, hiz kontrol cihazinin
ayarlanmasi ile ilgili sorunlara neden olabilir. Uzun bir filtre
suresi sabiti ile yuksek hizlanma stresi birbiri ile geligir. Cok
uzun filtre siurresi kontrolde dengesizlikle sonuglanir.

0,0 ... 1000,0 ms

Hiz hatasi filtreleme zaman sabiti. 0 = filtreleme devre disi.

10=1ms

23.08

Hiz ekleme

Rampadan sonra eklenecek bir hiz referansi tanimlar.
Not: Guvenlik nedeniyle ek, stop fonksiyonlari etkinken
uygulanmaz.

Sifir

Sifir hiz eki.

0

Al1 skala

02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113).

1073742341

Al2 skala

02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113).

1073742343

FBA ref1

02.26 FBA main ref1 (bkz. sayfa 118).

1073742362

FBA ref2

02.27 FBA main ref2 (bkz. sayfa 118).

1073742363

Pointer

Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).

23.09

Maks tork hiz kn

Maksimum hiz kontrol cihazi ¢ikis momentini tanimlar.

%-1600,0 ... 1600,0

Maksimum hiz kontrol cihazi ¢ikis momenti.

10 = %1

23.10

Min tork hiz knt

Minimum hiz kontrol cihazi ¢ikis momentini tanimlar.

%-1600,0 ... 1600,0

Minimum hiz kontrol cihazi ¢ikis momenti.

10 = %1

23.11

Hiz hata pencere

Hiz hata penceresi kontrollinl etkinlestirir veya devre disi

birakir.

Hiz hata penceresi kontroli, moment kontrolli siriicu igin

hiz denetim fonksiyonu olusturur. Hiz hata degerini (hiz

referansi — gergek hiz) denetler. Normal ¢alisma araliginda

pencere, hiz kontrolor girigini sifirda tutar. Hiz kontroloru

sadece asagidaki durumlarda harekete gegirilir

* hiz hatasi, penceresinin Ust sinirini (23.712 Hiz hata pen
ylik parametresi) asarsa veya

+ negatif hiz hatasinin mutlak degeri pencerenin alt sinirini
(23.13 Hiz hata pen asa) asarsa.

Hiz hatasi pencerenin disina ¢iktiginda hata degerinin fazla

gelen kismi hiz kontrol6riine baglanir. Moment segici, hiz

kontrolérinin, kendi giris ve kazancina (23.07 Oransal

kazang P parametresi) gore Urettigi referans terimini moment

referansina ekler. Sonug suriicl i¢in dahili moment referansi

olarak kullanilir.

Ornek: Bir yiik kaybi oldugunda siriiciiniin dahili tork

referansi motor hizinin agir artigina engel olmak lizere

dusUrulir. Pencere kontrolu devre disi olsaydi, motor hizi

surlcinidn hiz limitine ulasana kadar artardi.

Pasif

Hiz hata penceresi kontrolu devre disi.
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Abs Hiz hata penceresi kontroll etkin. 23.12 Hiz hata pen ylik ve |1
23.13 Hiz hata pen asa parametreleri tarafindan tanimlanan
sinirlar mutlaktir.
Relatif Hiz hata penceresi kontroll etkin. 23.712 Hiz hata pen yiik ve |2
23.13 Hiz hata pen asa parametreleri tarafindan tanimlanan
sinirlar hiz referansina baglidir.
23.12 Hiz hata pen ylk Hiz hata penceresinin Ust sinirini tanimlar. 23.11 Hiz hata
pencere parametresinin ayarina bagli olarak, ya mutlak bir
degerdir ya da hiz referansina bagldir.
0 ... 3000 rpm Hiz hata penceresinin Ust siniri. 1=1rpm
23.13 Hiz hata pen asa Hiz hata penceresinin alt sinirini tanimlar. 23.11 Hiz hata
pencere parametresinin ayarina bagl olarak, ya mutlak bir
degerdir ya da hiz referansina baghdir.
0 ... 3000 rpm Hiz hata penceresinin alt siniri. 1=1rpm
23.14 Dusme orani Sarkma hizini motor nominal hizinin yiizdesi olarak tanimlar.

Sarkma, siirlict yUku arttikga striiciinin hizini hafifce
disurdr. Belli bir galisma noktasinda gergek hizin azalmasi
sarkma hiz ayarina ve surticl yikine baghdir (= moment
referansi / hiz kontrolér gikisi). %100 hiz kontrol cihazi
cikisinda, sarkma nominal seviyededir, yani bu parametrenin
degerine esittir. Sarkma etkisi, yukiin azalmasiyla birlikte
sifira dogru dogrusal olarak azalir.

Birden fazla siriicl tarafindan galistirilan Master/Follower
uygulamasinda yik paylasimini ayarlamak icin sarkma orani
kullanilabilir. Master/Follower uygulamasinda motor saftlar
birbirine baglanir.

Bir prosesin dodru sarkma hizi pratikte her duruma gore ayri
ayri bulunmalidir.

Hiz azalmasi = Hiz kontrolor gikisi x Sarkma x Maks. hiz
Ornek: Hiz Kontrolér gikisi %50°dir, sarkma hizi %1, siiriiciiniin maksimum hizi 1500 d/dak.
Hiz azalmasi = 0,50 x 0,01 x 1500 rpm = 7,5 rpm.

Nominalin
ylizdesi olarak
motor hizi
A
Diisme yok
%100 —_———— 1 .
= ~=,.— =~ 23.14 Disme orani
Diisme ‘
‘ Hiz kontrol cihazi / Striict yikdi
| » Clkisi/ %
%100

%0,00 ... 100,00

Diisme orani.

100 = %1
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23.15 Pl adapt makshiz Hiz kontrol cihazi uyumlulugu igin maksimum gergek hiz.
Hiz kontrol cihazi kazanimi ve entegral slresi, gergek hiza
g6re uyarlanabilir. Bunun icin, kazanim (23.01 Oransal
kazang P) ve entegral siire (23.02 Integral siire [) belirli
hizlardaki katsayilarla carpilir. Katsayilar, kazanim ve
entegral sire icin ayri ayri tanimlanir.

Gergek hiz 23.16 Pl adapt min hiz dederinden kuiglk veya
bu degere esit olursa, 23.01 Oransal kazanc P ve 23.02
Integral siire | sirasiyla 23.17 P (min hizda) ve 23.18 | (min
hizda) ile garpilir.

Gercek hiz 23.15 Pl adapt makshiz degerini asar veya bu
degere esit olursa, herhangi bir uyarlama yapilmaz; yani,
23.01 Oransal kazang P ve 23.02 Integral siire | bu sekilde
kullanilir.

23.16 Pl adapt min hiz ve 23.15 Pl adapt makshiz arasinda
katsayilar, kirlma noktalari temelinde dogrusal olarak
hesaplanir.

Kp veya T, igin katsayi

1,000

23.17 P (min hizda) veya
23.18 | (min hizda)

» Gergek hiz

(d/dak)
0 23.16 Pl adapt 23.15 Pl adapt
min hiz makshiz
Kp = Oransal kazanim
T, = Entegral sire
0 ... 30000 rpm Hiz kontrol cihazi uyumlulugu igin maksimum gergek hiz. 1=1rpm
23.16 Pl adapt min hiz Hiz kontrol cihazi uyumlulugu i¢in minimum gercek hiz. Bkz.
23.15 Pl adapt makshiz parametresi.
0 ... 30000 rpm Hiz kontrol cihazi uyumlulugu igin minimum gergek hiz. 1=1rpm
23.17 P (min hizda) Minimum gercek hizda oransal kazanim katsayisi. Bkz.
23.15 Pl adapt makshiz parametresi.
0,000 ... 10,000 Minimum gercek hizda oransal kazanim katsayisi. 1000 =1
23.18 | (min hizda) Minimum gercek hizda entegral siire katsayisi. Bkz. 23.15
Pl adapt makshiz parametresi.
0,000 ... 10,000 Minimum gercek hizda entegral silire katsayisi. 1000 =1
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23.20 Pl ayar modu

Hiz kontrol cihazinin otomatik ayar fonksiyonunu etkinlestirir.
Otomatik ayar, 23.01 Oransal kazang P, 23.02 Integral siire |
ve ayrica 01.31 Mek zm sabiti parametrelerini otomatik
olarak ayarlayacaktir. Kullanici otomatik ayar modu segilirse
23.07 Hiz hata filt zm parametresi de otomatik olarak
ayarlanir.
Otomatik ayar rutininin durumu 06.03 Hiz kntr durumu
parametresi tarafindan gosterilir.
UYARI! Otomatik ayar rutini sirasinda motor, moment
ve akim sinirlarina ulasacaktir. OTOMATIK AYAR
RUTINI GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU
CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL
EDIN!
Notlar:
+ Otomatik ayar fonksiyonunu kullanmadan énce asagidaki
parametreler ayarlanmalidir:

« ACQ810-04 siiriicii modiilleri Baslangi¢ Kilavuzu'nda
aciklandigi gibi baslangi¢ sirasinda ayarlanan tim
parametreler

* 19.01 Hiz skalama

* 19.03 Motor Hiz filt
19.06 Sifir hiz limiti

e 22 Hiz ref rampasi grubundaki hiz referansi rampa
ayarlari
* 23.07 Hiz hata filt zm.

» Bir otomatik ayar talep edilmeden énce surici lokal moda
getiriimeli ve durdurulmalidir.

* Bu parametreyle bir otomatik ayar talep ettikten sonra
surliclyt 20 saniye iginde baglatin.

+ Otomatik ayar rutini tamamlanana kadar bekleyin (bu
parametre Tamam degerine dénlismustir). Rutin, strlct
durdurularak iptal edilebilir.

« Otomatik ayarlama iglevinin ayarladigi parametrelerin
degerlerini kontrol edin.

Ayrica, bkz. Hiz kontrol cihazi ayari blimu, sayfa 67.

Tamam

Ayar talebi yok (normal galisma)

Sarsintisiz

Yumusak galisma icin 6n ayarlarla hiz kontrol cihazi
otomatik ayar talebi.

Orta

Orta-siki galisma igin 6n ayarlarla hiz kontrol cihazi otomatik
ayar talebi.

Dinamik

Siki galisma igin 6n ayarlarla hiz kontrol cihazi otomatik ayar
talebi.

Kullanici

23.21 Ayar bant gens ve 23.22 Ayar degeri parametreleri
tarafindan tanimlanmis ayarlarla hiz kontrol cihazi otomatik
ayar talebi.

23.21 Ayar bant geng

Kullanici modundaki otomatik ayar prosedurinden sonra hiz
kontrol cihazi bantgenisligi. Daha kisith hiz kontrol cihazi
ayarlarinda daha genis bir bantgenisligi sonuglari.

0,00 ... 2000,00 Hz

Kullanici Pl ayar modu igin ayar bantgenisligi.

100=1Hz
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23.22 Ayar degeri Kullanici modundaki otomatik ayar prosediriinden sonra hiz
kontrol cihazi indirme. Givenli ve yumusak calismada daha
yuksek indirme sonuglari.

0,0 ...200.0 Kullanici Pl ayar modu igin hiz kontrol cihazi indirme. 10=1

25 Kritik hizlar Ornegin, mekanik rezonans sorunlari nedeniyle kaginilan
kritik hizlarin (veya hiz araliklarinin) konfiglirasyonu.

25.01 Kritik hiz segim Kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir.
Ornek: Bir fan, 540 - 690 rpm ve 1380 - 1560 rpm
araliklarinda olan titresimlere sahiptir. Stirlictiniin titresim hiz
araliklarini gegmesini saglamak igin:

« kritik hizlar fonksiyonunu etkinlestirin,

« kritik hiz araliklarini asagdidaki sekilde gosterildigi gibi
ayarlayin.

Motor hizi
(rom)

1560 |- - - - - - - -
1380
690
540

1 2 3 4 Siriici hizi
(rpom)

-

Par. 25.02 = 540 rpm
Par. 25.03 = 690 rpm
Par. 25.04 = 1380 rpm
Par. 25.05= 1590 rpm

Alw|N
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Pasif Kritik hizlar devre disi birakilr. 0
Aktif Kritik hizlar etkinlestirilir. 1
25.02 Kritik hiz1 dsk Kritik hiz arah@i 1 igin alt limiti tanimlar.
Not: Bu deger, 25.03 Kritik hiz1 yiik degerinden kiguk veya
bu degere esit olmalidir.
-30000...30000 rpm | Kritik hiz 1 igin alt limit. 1=1rpm
25.03 Kritik hiz1 yik Kritik hiz arahgi 1 igin st limiti tanimlar.
Not: Bu deger, 25.02 Kritik hiz1 dsk dederinden blyik veya
bu degere esit olmalidir.
-30000...30000 rpm | Kritik hiz 1 igin Ust limit. 1=1rpm
25.04 Kritik hiz2 dsk Kritik hiz arah@i 2 igin alt limiti tanimlar.
Not: Bu deger, 25.05 Kritik hiz2 yiik degerinden kiglk veya
bu degere esit olmalidir.
-30000...30000 rpm | Kritik hiz 2 igin alt limit. 1=1rpm
25.05 Kritik hiz2 yik Kritik hiz arahgi 2 igin Gst limiti tanimlar.
Not: Bu deger, 25.04 Kritik hiz2 dsk de@erinden biylk veya
bu degere esit olmalidir.
-30000...30000 rpm | Kritik hiz 2 igin Ust limit. 1=1rpm
25.06 Kritik hiz3 dsk Kritik hiz araligi 3 igin alt limiti tanimlar.
Not: Bu deger, 25.07 Kritik hiz3 yiik de@erinden kigik veya
bu degere esit olmalidir.
-30000...30000 rpm | Kritik hiz 3 igin alt limit. 1=1rpm
25.07  Kritik hiz3 ylk Kritik hiz araligi 3 igin Ust limiti tanimlar.
Not: Bu deger, 25.06 Kritik hiz3 dsk de@erinden buyuk veya
bu degere esit olmalidir.
-30000...30000 rpm | Kritik hiz 3 igin Ust limit. 1=1rpm
26 Sabit hizlar Sabit hiz secimi ve degerleri.
Aktif bir sabit hiz siriicii hiz referansina gore onceliklidir.
Ayrica, bkz. Sabit hizlar bdlimu, sayfa 67.
26.01 Sabit hz fonk Sabit hizlarin nasil secildigini ve sabit bir hiz uygulanirken
doénls yonu sinyalinin degerlendirilip degerlendiriimedigini
belirler.
Bit Adi Bilgi
1 = Birlesik: 26.02, 26.03 ve 26.04 parametreleri tarafindan tanimlanan
¢ kaynak kullanilarak 7 sabit hiz segilebilir.
0 Sabit hiz modu [0 = Ayrik: Sirasiyla 26.02, 26.03 ve 26.04 parametreleri tarafindan
tanimlanan kaynaklarla, 1, 2 ve 3 sabit hizlar ayri ayri etkinlestirilir.
Uyumsuzluk durumunda, en kigik degere sahip sabit hiz 6nceliklidir.
1 = Start yonu: Sabit hiz igin calisma yoninU belirlemek amaciyla, sabit
hiz ayarinin (26.06...26.12 parametreleri) isareti yon sinyali (ileri: +1,
N . geri: -1). Ornegin, yon sinyali geri ise ve aktif sabit hiz negatifse, siriicii
1 Yon aktif ileri ydnde calisir.
0 = parametre bagli: Sabit hiz galisma yond, sabit hiz ayarinin
(26.06...26.12 parametreleri) isareti tarafindan belirlenir.
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26.02 Sabit hz sgm1 26.01 Sabit hz fonk parametresi 0 biti 0 (Ayrik) iken, sabit hiz
1'i etkinlestiren bir kaynak seger.
26.01 Sabit hz fonk parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken, bu
parametre ve 26.03 Sabit hz sgm2 ve 26.04 Sabit hz scm3
parametreleri, durumlari sabit hizlari agsagidaki gibi
etkinlestiren t¢ kaynak secer:
Kaynak 26.02 | Kaynak 26.03 | Kaynak 26.04
parametresi ile | parametresi ile | parametresi ile Sabit hiz aktif
tanimlanir. tanimlanir. tanimlanir.
0 0 0 Yok
1 0 0 Sabit hiz 1
0 1 0 Sabit hiz 2
1 1 0 Sabit hiz 3
0 0 1 Sabit hiz 4
1 0 1 Sabit hiz5
0 1 1 Sabit hiz 6
1 1 1 Sabit hiz 7
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
26.03 Sabit hz sgm2 26.01 Sabit hz fonk parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, sabit hiz
2'yi etkinlestiren bir kaynak seger.
26.01 Sabit hz fonk parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken, bu
parametre ve 26.02 Sabit hz sgm1 ve 26.04 Sabit hz sgm3
parametreleri, sabit hizlari etkinlestirmek igin kullanilan tg
kaynak seger: Bkz. 26.02 Sabit hz sgm1 parametresindeki
sema.
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Di4 D4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
26.04 Sabit hz sgm3 26.01 Sabit hz fonk parametresi 0 biti O (Ayrik) iken, sabit hiz
3'U etkinlestiren bir kaynak seger.
26.01 Sabit hz fonk parametresi 0 biti 1 (Birlesik) iken, bu
parametre ve 26.02 Sabit hz scm1 ve 26.03 Sabit hz scm2
parametreleri, sabit hizlari etkinlestirmek igin kullanilan tg
kaynak secger: Bkz. 26.02 Sabit hz sgm1 parametresindeki
sema.
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
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DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409

Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945

DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481

Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
26.06 Sabit hz1 Sabit hiz 1'i tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 1. 1=1rpm
26.07 Sabit hz2 Sabit hiz 2'yi tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 2. 1=1rpm
26.08 Sabit hz3 Sabit hiz 3'G tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 3. 1=1rpm
26.09 Sabit hz4 Sabit hiz 4'G tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 4. 1=1rpm
26.10 Sabit hz5 Sabit hiz 5'i tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 5. 1=1rpm
26.11  Sabit hz6 Sabit hiz 6'y1 tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 6. 1=1rpm
26.12 Sabit hz7 Sabit hiz 7'yi tanimlar.

-30000...30000 rpm | Sabit hiz 7. 1=1rpm
27 Proses PID Proses PID kontrolii konfigtirasyonu.

Ayrica, bkz. PID kontrol bélimi, sayfa 58.

27.01 PID Set segimi PID kontrol6ri igin set degeri kaynagi (referans) seger.

Sifir Sifir referans. 0

Setpoint % 04.25 Setpoint deger % (bkz. sayfa 124). 1073742873

Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
27.12 PID kazanci Proses PID kontrol cihazinin kazanimini tanimlar. Bkz.

parametre 27.13 PID | zm.
0,00 ... 100,00 PID kontroléri icin kazanim. 100 =1
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27.13 PID I zm Proses PID kontrol cihazi igin bir entegral sure tanimlar.
Hata/Kontrol cihazi ¢ikigi

| = kontrol cihaz girisi (hata)
O = kontrol cihazi ¢ikig!

G = kazang

Ti = entegral sire

Zaman

0,00 ... 320,00 s Entegral sire. 100=1s

27.14 PID D zm Proses PID kontrol cihazinin tiirev siresini tanimlar. Kontrol
cihazi ¢ikisi tirev bileseni asagidaki formile gore iki ardisik
hata degerine (Ex_4 and Ex) dayanmaktadir:

PID TUREV SURE x (Ek - Ex_¢)/Ts,

Tg = 12 ms érnekleme siiresi

E= Hata = Proses set degeri — proses gergek degeri.

0,00...10,00 s Turev slresi. 100=1s
27.15 PID Dfilt Proses PID kontrol cihazinin turev bilesenini dizlestirmek
icin kullanilan tek kutuplu filtrenin zaman sabitini tanimlar.
%
? Z Filtrelenmemis sinyal
100
63 f Filtrelenmis sinyal
— t
T
O=1x(1-etM
| = filtre girisi (adim)
O =filtre ¢ikisi
t = sire
T = filtreleme siire sabiti
0,00...10,00 s Filtreleme sire sabiti. 100=1s
27.16 PID hata tersle PID hata tersine gevirme. Bu parametre tarafindan segcilen

kaynak agikken, PID kontroldri girisindeki hata (proses set
degeri — proses gergek degeri) ters gevrilir.

Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
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27.18

PID maks

PID kontrolér ¢ikisi igin maksimum limiti tanimlar. Minimum
ve maksimum limitleri kullanarak ¢alisma araligini
sinirflamak mimkandur.

-32768,0 ... 32768.0

PID kontrolor ¢ikisi igin maksimum limit.

10=1

27.19

PID min

PID kontrolor ¢ikisi igin minimum limiti tanimlar. Bkz.
parametre 27.18 PID maks.

-32768,0 ... 32768.0

PID kontrol6r ¢ikisi igin minimum limit.

10=1

27.30

PID ref donma

Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses
PID kontrol cihazinin set degeri (referans) girisini tanimlar.
Referans bir analog girise bagli proses geri bildirimine
dayandiginda ve sensoriin servis iglemlerinin proses
durdurulmadan yapilmasi gerektiginde bu 6zellik
kullanighdir.

Segcilen kaynak 1 ise PID kontrol cihazinin set degeri girisi
dondurulmustur.

Ayni zamanda, bkz. 27.31 PID ¢ks donma parametresi.

PID

27.01 PID Set W ||
secimi

27.12 —
27.13 —
2714 — | % 04.05
27.15 ——
27.16 ——
27.18 ——

27.19 —

Proses gergek degeri
( 28 Proses degerleri
grubu)

Hayir

PID kontrolér girisi dondurulmamistir.

0

Donma

Proses PID kontrolér girisi dondurulmustur.

1

DI

DI1 dijital girisinin etkinlestirilmesi (02.07 DI durumu ile
gosterildigi sekilde, bit 0) proses PID kontrolér girisini dondurur.

1073742337

DI2

DI2 dijital giriginin etkinlestiriimesi (02.071 DI durumu ile
gosterildigi sekilde, bit 1) proses PID kontrolor girisini dondurur.

1073807873

DI3

DI3 dijital giriginin etkinlestirilmesi (02.01 DI durumu ile
gosterildigi sekilde, bit 2) proses PID kontrolor girisini dondurur.

1073873409

DI4

DI4 dijital girisinin etkinlestirilmesi (02.01 DI durumu ile
gosterildigi sekilde, bit 3) proses PID kontrolor girisini dondurur.

1073938945

DI5

DI5 dijital giriginin etkinlestiriimesi (02.01 DI durumu ile
gosterildigi sekilde, bit 4) proses PID kontrolor girisini dondurur.

1074004481

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).
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27.31 PID ¢ks donma Donar veya donma igin kullanilabilecek bir kaynak, proses
PID kontrol cihazinin ¢ikisini tanimlar. Bu 6zellik 6rnegin
proses geri bildirimi saglayan bir sensére proses
durdurulmadan servis islemi yapilmasi gerektiginde
kullanilir.

Secilen kaynak 1 ise PID kontrol cihazinin ¢ikisi
dondurulmustur.

Ayni zamanda, bkz. 27.30 PID ref donma parametresi.

PID
27.01 PID Set
secimi
27.12 ——
27.13 ——
27.14 ——
27.15 ——
27.16 ——
27.18 —— — W .04.05
27.19 —
Proses gergek degeri
( 28 Proses degerleri
grubu)
Hayir Proses PID kontrol6r ¢ikisi dondurulmamistir. 0
Donma Proses PID kontrolor ¢ikisi dondurulmustur. 1
DI1 DI1 dijital giriginin etkinlestiriimesi (02.01 DI durumu ile 1073742337
gosterildigi sekilde, bit 0) proses PID kontroldr ¢ikisini dondurur.
DI2 DI2 dijital girisinin etkinlestiriimesi (02.01 DI durumu ile 1073807873
gosterildidi sekilde, bit 1) proses PID kontrolér gikisini dondurur.
DI3 DI3 dijital giriginin etkinlestirilmesi (02.07 DI durumu ile 1073873409
gosterildigi sekilde, bit 2) proses PID kontroldr ¢ikisini dondurur.
Dl4 DI4 dijital girisinin etkinlestiriimesi (02.01 DI durumu ile 1073938945
gosterildigi sekilde, bit 3) proses PID kontroldr ¢ikisini dondurur.
DI5 DI5 dijital girisinin etkinlestiriimesi (02.01 DI durumu ile 1074004481
gosterildidi sekilde, bit 4) proses PID kontrolér gikisini dondurur.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
27.32  Boru_dol rf hizl PID set degerinin 0'dan %100'e artmasi igin gegen sureyi
tanimlar.
0...100s PID set degeri hizlanma siiresi. 1=1s
27.33 Boru_dol rf yav PID set degerinin %100'den 0'a diigsmesi igin gecen sireyi
tanimlar.
0...100s PID set degeri yavaglama suresi. 1=1s
27.34 PID bal aktif PID dengeleme referansini (bkz. 27.35 PID bal ref

parametresi) etkinlestiren bir kaynak seger.
1 = PID dengeleme referansi etkin.

DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337

DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
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DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
27.35 PID bal ref PID dengeleme referansini tanimlar. 27.35 PID bal ref
parametresi tarafindan segilen kaynak 1 ise PID kontrol
cihazi gikisi bu degere ayarhdir.
%-32768,0 ... PID dengeleme referansi. 10 = %1
32768,0
27.36 Pompa skala hiz %100 PID kontrol cihazi gikisina karsilik gelen pompa hizini
tanimlar.
Hiz skalama 19.01 Hiz skalama (bkz. sayfa 168). 1073746689
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
28 Proses degerleri Proses gergek degeri (geri bildirim) ayarlari.
28.01 Grgk dgr sgcm 1/2 Proses gergek degerini (1 veya 2) secer. Alternatif olarak
durumu, hangi proses gergek degerinin kullanildigini (0 =
Gercek deger 1, 1 = Gergek deger 2) belirleyen kaynagi
seger.
Not: Bu parametre yalnizca 28.04 Grek dgr fonk parametresi
Gergek1 olarak ayarlandiginda etkindir.
Grgk deger 1 Proses gergek degeri 1 segili. 0
Grgk deger 2 Proses gergek degeri 2 segili. 1
DI1 DI1 dijital giriginin durumu (02.01 DI durumu, bit O ile g&sterildigi | 1073742337
sekilde) hangi proses gergek degderinin segildigini belirler.
DI2 DI2 dijital giriginin durumu (02.01 DI durumu, bit 1 ile gésterildigi | 1073807873
sekilde) hangi proses gergek degderinin segildigini belirler.
DI3 DI3 dijital giriginin durumu (02.07 DI durumu, bit 2 ile gésterildigi | 1073873409
sekilde) hangi proses gergek degderinin segildigini belirler.
Dl4 DI4 dijital girisinin durumu (02.01 DI durumu, bit 3 ile g&sterildigi | 1073938945
sekilde) hangi proses gergek degerinin segildigini belirler.
DI5 DI5 dijital giriginin durumu (02.01 DI durumu, bit 4 ile gosterildigi | 1074004481
sekilde) hangi proses gergek degderinin segildigini belirler.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
28.02 Grgk dgr1 kynk Proses gergek degeri 1'in kaynagini secer.
Sifir Kaynak secili degil. 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
AlI3 skala 02.09 A3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
FBA procact 02.41 FBA gergek deger (bkz. sayfa 122). 1073742377
Shared sig1 02.43 Paylasiimis sin1 (bkz. sayfa 122). 1073742379
Akis degeri 05.05 Akis degeri (bkz. sayfa 125). 1073743109
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Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
28.03 Grgk dgr2 kynk Proses gergek degeri 2'nin kaynagdini seger.
Sifir Kaynak segili degil. 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Al3 skala 02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
FBA procact 02.41 FBA gercek deger (bkz. sayfa 122). 1073742377
Shared sig1 02.43 Paylasiimis sin1 (bkz. sayfa 122). 1073742379
Akis degeri 05.05 Akis degeri (bkz. sayfa 125). 1073743109
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
28.04 Grgk dgr fonk Son proses gergek degerinin, 28.02 Grek dgr1 kynk ve 28.03
Grgk dgr2 kynk parametreleri tarafindan segilen iki
kaynaktan nasil hesaplandigini tanimlar.
Gergek1 Gercek deger 28.01 Grgk dgr sgm 1/2 parametresi 0
tarafindan belirlenir.
Toplama Gergek deger 1 ve gercek degder 2 toplami. 1
Cikartma Gercek deger 2, gercek deger 1'den gikarilir. 2
Carpma Gercek deger 1, gercek deger 2 ile garpilir. 3
Bdlme Gercek deger 1, gercek deger 2'ye bolundr. 4
Maks Gergek degerlerin en buyigi kullanilir. 5
Min Gercek degerlerin en kiigugu kullanihr. 6
Kok ¢ikarma (Gergek deger 1 — gercek deger 2) degerinin karekoku. 7
Kok toplama Gercek deger 1 degerinin karekoku + gercek deger 2 8
degerinin karekoku.
28.05 Grgk maks dgr Gergek degerin Olgeklendiriimesi. Ayar, islem ayar
noktasinin %100'Une esittir ve genelde sensoér araliginin Gst
ucuna karsilik gelen degere ayarlanir.
%0,00 ... 32768,00 | Gergek degerin dlgeklendirilmesi. 100 = %1
28.06 Grgk birim secim Hem islem gergek degeri hem de islem ayar noktasi igin
birimi tanimlar. Genelde 6lgulen miktar segilir.
% % 4
m3/h m3h 20
bar bar 22
kPa kPa 23
GPM GPM 24
psi psi 25
inHg inHg 29
mbar mbar 44
Pa Pa 45
inH20 inH,O 58
inwg in wg 59
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ft wg ft wg 60
Ibsi Ibsi 61
m m 72
ing ing 73
28.07 Grck FBA skalama Fieldbus proses gergek degderi igin bir bélen tanimlar. Bu
parametre diglk ve yiiksek degerlerde hesaplama
hassashgini iyilestirmek icin kullanilabilir.
Bos Olgeklendirme uygulanmaz. 0
Src/10 Gercek deger, fieldbus icin 10'a béltundur. 1
Src/100 Gercek deger, fieldbus icin 100'e bélundr. 2
Src/1000 Gercek deger, fieldbus icin 1000'e bolundr. 3
29 Set segimi Proses set degeri (referans) ayarlari.
29.01 Setpointsgm 1/2 Proses set degerini (1 veya 2) seger. Alternatif olarak
durumu, hangi proses set degerinin kullanildigini (0 = Set
degeri1, 1 = Set degeri2) belirleyen kaynagi seger.
Set degeri1 Set degeri 1 segili. 0
Set degeri2 Set degeri 2 segili. 1
DI1 DI1 dijital giriginin durumu (02.01 DI durumu, bit O ile gésterildigi | 1073742337
sekilde) hangi proses set degerinin segildigini belirler.
DI2 DI2 dijital giriginin durumu (02.07 DI durumu, bit 1 ile gosterildigi | 1073807873
sekilde) hangi proses set degerinin segcildigini belirler.
DI3 DI3 dijital giriginin durumu (02.07 DI durumu, bit 2 ile gésterildigi | 1073873409
sekilde) hangi proses set degerinin segildigini belirler.
Dl4 DI4 dijital giriginin durumu (02.01 DI durumu, bit 3 ile gésterildigi | 1073938945
sekilde) hangi proses set degerinin segildidini belirler.
DI5 DI5 dijital giriginin durumu (02.07 DI durumu, bit 4 ile gosterildigi | 1074004481
sekilde) hangi proses set degerinin segildigini belirler.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
29.02 Setpoint1 kynk Proses set degeri 1'in kaynagdini seger.
Sifir Kaynak secili degil. 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
AlI3 skala 02.09 A3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
FBA set sgm 02.40 FBA setpoint (bkz. sayfa 122). 1073742376
Shared sig2 02.44 Paylasilmis sin2 (bkz. sayfa 122). 1073742380
Dahili set 1 29.04 Dabhili set 1 (asagiya bakiniz). 1073749252
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Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
29.03 Setpoint2 kynk Proses set degeri 2'nin kaynagini secer.
Sifir Kaynak segili degil. 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Al3 skala 02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
FBA set sgm 02.40 FBA setpoint (bkz. sayfa 122). 1073742376
Shared sig2 02.44 Paylasiimis sin2 (bkz. sayfa 122). 1073742380
Dahili set 2 29.05 Dahili set 2 (asagiya bakiniz). 1073749253
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
29.04 Dahili set 1 29.02 Setpoint1 kynk parametresi Dabhili set 1 olarak
ayarlandiginda proses set degeri 1'i tanimlar.
%0,00 ... 32768,00 | Dahili proses set degeri 1. 100 = %1
29.05 Dahili set 2 29.03 Setpoint2 kynk parametresi Dahili set 2 olarak
ayarlandiginda proses set degeri 2'yi tanimlar.
%0,00 ... 32768,00 | Dahili proses set degeri 2. 100 = %1
29.06 Referans adim 1 Bir adet yardimci (direkt) motor galigiyorken proses set
degerine eklenen ylzdeyi ayarlar.
Ornek: Siirlicli bir boruya su pompalayan (ig paralel pompa
calistinir. Borudaki basing kontrol edilir. Sabit basing
referansi 29.04 Dahili set 1 parametresi ile ayarlanir. Dustk
su tiketimi esnasinda sadece hiz ayarli pompa calistirilir. Su
tiketimi arttiginda, sabit hizl (direkt) pompalar baslatilir: ilk
once bir pompa, ardindan talep daha da artarsa diger
pompa. Su akisi arttikga borunun girisi (6lclim noktasi) ile
cikisi arasindaki basing kaybi artar. Uygun referans adimlari
ayarlanarak artan pompalama kapasitesi ile birlikte proses
set deg@eri de artirilir. Referans adimlari artan basing kaybini
karsilar ve borunun g¢ikigsindaki basing disusini engeller.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 1. 100 = %1
29.07 Referans adim 2 iki adet yardimei (direkt) motor galigiyorken proses set
degerine eklenen yiizdeyi ayarlar. Bkz. 29.06 Referans
adim 1 parametresi.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 2. 100 = %1
29.08 Referans adim 3 Ug adet yardimci (direkt) motor galigiyorken proses set
degerine eklenen ylzdeyi ayarlar. Bkz. 29.06 Referans
adim 1 parametresi.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 3. 100 = %1
29.09 Referans adim 4 Dort adet yardimci (direkt) motor galisiyorken proses set
degerine eklenen ylzdeyi ayarlar. Bkz. 29.06 Referans
adim 1 parametresi.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 4. 100 = %1
29.10 Referans adim 5 Bes adet yardimci (direkt) motor galigiyorken proses set
degerine eklenen yiizdeyi ayarlar. Bkz. 29.06 Referans
adim 1 parametresi.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 5. 100 = %1
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29.11 Referans adim 6 Alti adet yardimci (direkt) motor galisiyorken proses set
degerine eklenen yiizdeyi ayarlar. Bkz. 29.06 Referans
adim 1 parametresi.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 6. 100 = %1
29.12 Referans adim 7 Yedi adet yardimci (direkt) motor caligiyorken proses set
degerine eklenen ylzdeyi ayarlar. Bkz. 29.06 Referans
adim 1 parametresi.
%0,00 ... 100,00 Referans adim 7. 100 = %1
30 Hata fonksiyonlari Cesitli hata durumlari sonrasinda siriicti davranisinin
konfiglirasyonu.
30.01 Harici hata Harici hata sinyali igin bir kaynak seger.
0 = Harici hata ile agma
1 = Harici hata yok
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
30.02 Givenli hiz ref 13.32 Al denetim fonk, 30.03 Lokal kntr kayip veya bir alarm
Uzerine 50.02 Hab kayip fonk denetim parametrelerinin
Givenli hiz ayar ile kullanilan glvenli hiz referansini
tanimlar. Bu hiz, parametre Giivenli hiz olarak
ayarlandiginda kullanilir.
-30000...30000 rpm | Givenli hiz referansi. 1=1rpm
30.03 Lokal kntr kayip Sdricunun kontrol paneli veya PC araci haberlesme
kesintisine nasil tepki verecegini seger.
Hayir Eylem olmaz. 0
Hata Siricti LOKAL KONT KAYBI (0x5300) hatasinda agilir. 1
Givenli hiz Sirlicti LOKAL KONTR KAYBI ALM (0x5300) alarmi 2
olusturur ve hizi, 30.02 Giivenli hiz ref parametresi
tarafindan tanimlanan hiza ayarlar.
UYARI! Bir haberlesme kesilmesi durumunda
calismaya devam etmenin guvenli oldugundan emin
olun.
Son hiz Siirlicli, LOKAL KONTR KAYBI ALM (0x5300) alarmi uretir | 3
ve hizi, stiriciiniin galistigr seviyede dondurur. Hiz, son 10
saniye Uzerinden hesaplanan ortalama hiza gére belirlenir.
UYARI! Bir haberlesme kesilmesi durumunda
A calismaya devam etmenin givenli oldugundan emin
olun.
30.04 Mot faz kaybi Motorda faz kaybi tespit edildiginde surticinin nasil tepki
verecegini seger.
Hayir Eylem olmaz. 0
Hata Sirict MOTOR KABLAJ HATASI (0x3182) hatasinda acilir. | 1
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30.05 Toprak hatasi Motorda veya motor kablosunda bir toprak hatasi ya da akim
dengesizligi tespit edildiginde surticiniin nasil tepki
verecegini seger.

Hayir Eylem olmaz. 0

Uyari Suriici TOPRAKLAMA HATASI (0x2330) alarmi Uretir.

Hata Siricu TOPRAK HATASI (0x2330) hatasinda acilir. 2
30.06 Besleme hatasi Beslemﬁ f_az kaybi tespit edildiginde strGcunin nasil tepki

verecegini seger.

Hayir Eylem olmaz. 0

Hata Siiriicii GIRIS BESLEME FAZI (0x3130) hatasinda agllir. 1
30.07 STO durumu Bir veya her iki Glvenli moment kapatma (STO) sinyalinin

olmadigini algilayan siriiciniin nasil tepki verecegini seger.
Not: Bu parametre yalnizca denetim icindir. Bu parametre
degeri Hayir olarak ayarlanmis olsa bile Glivenli moment
kapatma etkinlesebilir.

Glvenli moment kapatma islevi ile ilgili genel bilgi igin bkz.
sirtictinin Donanim kilavuzu ve Uygulama kilavuzu -
ACSM1, ACS850 ve ACQ810 stiriiciiler igin giivenli moment
kapatma islevi(3AFE68929814 [ingilizce]).

Hata STO sinyallerinden biri veya ikisi birden kayboldugunda, 1
sirlici STO AKTIF (OxFF7A) ile agar.
Alarm Siiriici calisiyor: 2

STO sinyallerinden biri veya ikisi birden kayboldugunda,
siiricli STO AKTIF (0xFF7A) ile agar.

Siirtict durduruldu:

STO sinyallerinin ikisi de yoksa, siiriicii STO AKTIF
(OxFF7A) alarmi verir. Sinyallerin yalnizca biri kayipsa,
siiriicli STO 1 GIRIS HATASI (0x8182) veya STO 2 GIRIS
HATASI (0x8183) ile agar.

Hayir Siiriict calisiyor: 3
STO sinyallerinden biri veya ikisi birden kayboldugunda,
siiriicti STO AKTIF (0xFF7A) ile acar.

Sirici durduruldu:

STO sinyallerinin ikisi de yoksa, herhangi bir eylem
yapilmaz. Sinyallerin yalnizca biri kayipsa, surlicii STO 1
GIRIS HATASI (0x8182) veya STO 2 GIRIS HATASI
(0x8183) ile agar.

Sadece Alarm STO sinyallerinin ikisi de yoksa, siiriicii STO AKTIF 4
(OxFF7A) alarmi verir. Sinyallerin yalnizca biri kayipsa,
siiriicli STO 1 GIRIS HATASI (0x8182) veya STO 2 GIRIS
HATASI (0x8183) ile agar.

30.08 Ters baglanti Hatali giris besleme ve motor kablo baglantisi (6rnegin, giris
besleme kablosu surlicti motor baglantisina baglanmis)
durumunda siriciiniin nasil tepki verecegini secger.

Hayir Eylem olmaz. 0

Hata Siricu KABLAJ HATASI (0x3181) hatasinda agilir.
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30.09 Sikisma fonk Sdrictniin bir motor sikisma durumuna nasil tepki
gOsterecegini seger.
Sikisma durumu asagidaki gibi tanimlanir:
+ Surici sikisma akim limitindedir (30.70 Sikisma akim
Imt) ve
+ cikis frekansi 30.11 Sikisma frekansi parametresi
tarafindan ayarlanan seviyenin altindaysa ve
» yukaridaki kosullar 30.712 Sikisma zamani parametresi
tarafindan ayarlanandan daha uzun bir siire gegerli ise.
Bkz. Stkisma korumasi (30.09...30.12 parametreleri)
bolimu, sayfa 79.
Bit Fonksiyon
Suprv aktif (Denetimi etkinlestir)
0 0 = Devre disi: Denetim devre dis!.
1 = Etkin: Denetim etkin.
Suprv uyari (Uyariy etkinlestir)
1 0 = Devre disi
1 = Etkin: Sikisma durumunda surlicti SIKISMA (0x7121) alarmi Uretir.
Hata aktif (Hatay! etkinlestir)
2 0 = Devre disi
1 = Etkin: Sikisma durumunda surtici SIKISMA (0x7121) hatasi ile agar.
30.10 Sikigma akim Imt Motor nominal akiminin ytizdesi olarak sikisma akim limiti.
Bkz. 30.09 Sikisma fonk parametresi.
%0,0 ... 1600,0 Sikisma akim limiti. 10 = %1
30.11  Sikisma frekansi Sikisma frekans limiti. Bkz. 30.09 Sikisma fonk parametresi.
Not: Limitin 10 Hz’nin altina ayarlanmasi 6nerilmez.
0.5 ... 1000,0 Hz Sikisma frekans limiti. 10=1Hz
30.12 Sikisma zamani Sikisma zamani. Bkz. 30.09 Sikisma fonk parametresi.
0...3600s Sikisma zamani. 1=1s
31 Motor termik korum | Motor sicaklik 6lglimi ve termik koruma ayarlari.
31.01 Mot is1 1 koruma Motor termik korumasi 1 tarafindan motorda asiri iIsinma
tespit edildiginde siirlictiniin nasil tepki verecegini seger.
Hayir Motor termik korumasi 1 etkin degil. 0
Alarm Sicaklik 31.03 Mot 1si11 alm Imt parametresi tarafindan 1
tanimlanan alarm seviyesini astiginda, strici MOTOR
ASIRI ISI (0x4310) alarmi Uretir.
Hata Sicaklik 31.02 Mot 1s11 alm Imt | 31.03 Mot 1si11 alm Imt 2

parametresi tarafindan tanimlanan alarm/hata seviyesini
(hangisi daha dusukse) astiginda, sirici MOTOR ASIRI IS]
(0x4310) alarmi uretir veya MOTOR ASIRI ISI (0x4310)
hatasi ile agilir.
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31.02

Mot 1s11 kaynagi

Motor termik korumasi 1 igin sicaklik élglim aracini seger. Asiri
sicaklik tespit edildiginde surici, 31.01 Mot i1s1 1 koruma
parametresi tarafindan tanimlanan sekilde tepki verir.

Tahmini

Sicaklik, motor termik zaman sabitini (37.74 Mot term zm
parametresi) ve motor yik egrisini (37.70...37.12
parametreleri) kullanan motor termik koruma modeline gére
denetlenir. Kullanicinin ayar yapmasi, genelde ortam
sicakhginin motor igin belirtilen normal calisma
sicakhgindan farkl oldugu durumlarda gereklidir.
Motor sicakhgi, motor ylk egrisinin (izerindeki bélgede
calisirken artar. Motor sicakligi, motor yiik egrisinin altindaki
bolgede calisirken azalir (eger motor asiri isinmissa.
UYARI! Eger toz ve kir sebebiyle diizgiin bir bigimde
A sogutma yapilmiyorsa model motoru korumaz.

PTC JCU

Sicaklik, DI5 dijital girisine bagh 1...3 PTC sensorleri
kullanilarak denetlenir.

Pt100 JCU x1

Sicaklik, siriiciiniin JCU Kumanda Unitesindeki Al1 analog
girisine ve AO1 analog ¢ikigina bagli bir Pt100 senséru
kullanilarak denetlenir.

Pt100 JCU x2

Sicaklik, siiriiciiniin JCU Kumanda Unitesindeki Al1 analog
girisine ve AO1 analog ¢ikisina bagl iki Pt100 sensori
kullanilarak denetlenir.

Pt100 JCU x3

Sicaklik, siiriiciinin JCU Kumanda Unitesindeki Al1 analog
girisine ve AO1 analog ¢ikisina bagl ti¢ Pt100 sensoéri
kullanilarak denetlenir.

Pt100 Ext x1

Sicaklik, surliciiye monte edilmis olan I/O uzatmalarindaki
kullanilabilir ilk analog girise ve analog ¢ikisa bagh bir Pt100
sensoru kullanilarak denetlenir.

10

Pt100 Ext x2

Sicaklik, strliciiye monte edilmis olan I/O uzatmalarindaki
kullanilabilir ilk analog girise ve analog ¢ikisa bagl iki Pt100
sensoru kullanilarak denetlenir.

1"

Pt100 Ext x3

Sicaklik, strticiye monte edilmis olan I/O uzatmalarindaki
kullanilabilir ilk analog girise ve analog ¢ikisa bagli G¢ Pt100
sensoru kullanilarak denetlenir.

12

31.03

Mot i1s11 alm Imt

Motor termik korumasi 1 igin alarm limitini tanimlar (37.07
Mot 1s1 1 koruma parametresi Alarm veya Hata olarak
ayarlandiginda).

0...200 °C

Motor asiri sicaklik alarm limiti.

1=1°C

31.04

Mot is11 hata Im

Motor termik korumasi 1 igin hata limitini tanimlar (37.07 Mot
1s1 1 koruma parametresi Hata olarak ayarlandiginda).

0...200 °C

Motor asiri sicaklik hata limiti.

1=1°C

31.05

Mot 1s1 2 koruma

Motor sicaklik korumasi 2 tarafindan motorda asiri iIsinma
tespit edildiginde surtclnin nasil tepki verecegini seger.

Hayir

Motor sicaklik korumasi 2 devre dislI.

Alarm

Sicaklik 31.07 Mot 1s12 alm Imt parametresi tarafindan
tanimlanan alarm seviyesini astiginda, suriict
MOTTEMPALZ2 (0x4313) alarmi uretir.

Hata

Sicaklik 31.07 Mot 1s12 alm Imt | 31.08 Mot 1si12 hata Im
parametresi tarafindan tanimlanan alarm/hata seviyesini
(hangisi daha dislikse) astiginda, striici MOTTEMPAL2
(0x4313) alarmi Uretir veya MOTOR [SI2 (0x4313) hatasi ile
acilir.
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31.06 Mot 1s12 kaynagi

Motor termik korumasi 2 igin sicaklik élglim aracini seger.
Asiri sicaklik tespit edildiginde sirict, 31.05 Mot 1s1 2
koruma parametresi tarafindan tanimlanan sekilde tepki
verir.

Tahmini

Sicaklik, motor termik zaman sabitini (37.74 Mot term zm
parametresi) ve motor yiik egrisini (37.70...31.12
parametreleri) kullanan motor termik koruma modeline gére
denetlenir. Kullanicinin ayar yapmasi, genelde ortam
sicakliginin motor igin belirtilen normal ¢alisma
sicakhgindan farkl oldugu durumlarda gereklidir.
Motor sicakligi, motor ylk egrisinin Gzerindeki bolgede
caligirken artar. Motor sicakhgi, motor yuk egrisinin altindaki
bélgede galisirken azalir (e§er motor asiri Isinmigsa).
UYARI! Eger toz ve kir sebebiyle diizgiin bir bigimde
A sogutma yapilmiyorsa model motoru korumaz.

PTC JCU

Sicaklik, DI5 dijital girisine bagh 1...3 PTC sensorleri
kullanilarak denetlenir.

Pt100 JCU x1

Sicaklik, siriiciiniin JCU Kumanda Unitesindeki Al1 analog
girisine ve AO1 analog ¢ikisina bagl bir Pt100 sensoéri
kullanilarak denetlenir.

Pt100 JCU x2

Sicaklik, siriiciiniin JCU Kumanda Unitesindeki Al1 analog
girisine ve AO1 analog ¢ikisina bagl iki Pt100 sensoéru
kullanilarak denetlenir.

Pt100 JCU x3

Sicaklik, siiriiciiniin JCU Kumanda Unitesindeki Al1 analog
girisine ve AO1 analog cikisina bagli t¢ Pt100 sensori
kullanilarak denetlenir.

Pt100 Ext x1

Sicaklik, surtucliye monte edilmis olan 1/0O uzatmalarindaki
kullanilabilir ilk analog girise ve analog ¢ikisa bagl bir Pt100
sensoru kullanilarak denetlenir.

Pt100 Ext x2

Sicaklik, siirlicliye monte edilmis olan I/0O uzatmalarindaki
kullanilabilir ilk analog girise ve analog ¢ikisa bagli iki Pt100
sensoru kullanilarak denetlenir.

Pt100 Ext x3

Sicaklik, surticliye monte edilmis olan 1/0O uzatmalarindaki
kullanilabilir ilk analog girise ve analog ¢ikisa baglh ¢ Pt100
sensdru kullanilarak denetlenir.

31.07 Mot 1s12 alm Imt

Motor termik korumasi 2 icin alarm limitini tanimlar (37.05
Mot 1s1 2 koruma parametresi Alarm veya Hata olarak
ayarlandiginda).

0...200 °C

Motor asiri sicaklik alarm limiti.

1=1°C

31.08 Mot 1s12 hata Im

Motor termik korumasi 2 igin hata limitini tanimlar (37.05 Mot
1s1 2 koruma parametresi Hata olarak ayarlandiginda).

0...200 °C

Motor asiri sicaklik hata limiti.

1=1°C

31.09 Mot ortam isisi

Termik koruma modu icin ortam sicakhgini tanimlar.

-60 ... 100 °C

Ortam sicakhgi.

1=1°C
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31.10 Mot yUk egrisi Yuk egrisini 31.11 Sifir hiz yiikii ve 31.12 Kirilma
noktasiparametreleriyle birlikte tanimlar
Parametre %100 olarak ayarlandiginda maksimum yuk,
99.06 Mot nom akimi parametresinin degerine esittir (daha
ylksek ylikler motoru isitir). Ortam sicakligi nominal
degerden farkliysa yik egrisi seviyesi ayarlanmalidir.
31.02 Mot 1s11 kaynagi parametresi Tahmini olarak
ayarlandiginda motor termik koruma modeli tarafindan
kullanilan yik egrisi.
N
(%) I = Motor akimi
Iy = Nominal motor akimi
150 +
31.10
100 +
50
31.11
31.12 Siirticti ¢ikis
frekans
%50 ... 150 Motor yiik egrisi igin maksimum yuk. 1=%1
31.11  Sifir hiz yika Motor yiik egrisini 37.70 Mot ylik egrisi ve 31.12 Kirilma
noktasi parametreleriyle birlikte tanimlar. Yik egrisinin sifir
hizinda maksimum motor ylikunid tanimlar. Eger motorun
harici bir fani varsa, sogutmayi daha etkili kilmak igin daha
yuksek bir deder kullanilabilir. Motor Ureticisinin énerilerine
bakin.
Bkz. 31.10 Mot yiik egrisi parametresi.
%50 ... 150 Motor yiik egrisi igin sifir hiz yGku. = %1
31.12 Kinlma noktasi Motor yiik egrisini 31.70 Mot yiik egrisi ve 31.11 Sifir hiz
yliki parametreleriyle birlikte tanimlar. YUk egrisi kesme
noktasi frekansini, yani motor yik egrisinin 37.70 Mot yiik
egrisi parametresi degerinden 31.11 Sifir hiz ylikii
parametresi degerine dugsmeye basladigi noktayi tanimlar.
Bkz. 31.10 Mot ylik egrisi parametresi.
0,01 ... 500,00 Hz Motor yiik egrisi icin kirllma noktasi. 100 =1Hz
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31.13 Mot nom isI yik

Motor nominal akim ile yUkli iken motorun sicaklik artigini
tanimlar. Motor Ureticisinin 6nerilerine bakin.

31.02 Mot 1s11 kaynagi parametresi Tahmini olarak
ayarlandiginda motor termik koruma modeli tarafindan
kullanilan sicaklik artig degeri.

AS/cakl/k
Motor nominal sicaklhk
artigi
Ortam sicakhgi
-4 - T _ _ __ __ _ _
L
Zaman
0...300 °C Sicaklik artigi. 1=1°C
31.14 Mot term zm Motor termik korumasi modeli igin termik sire sabitini
tanimlar (yani sicakhgin, nominal sicakhigin %63'lne ulasma
suresi). Motor Ureticisinin dnerilerine bakin.
31.02 Mot 1s11 kaynagi parametresi Tahmini olarak
ayarlandiginda kullanilan motor termik koruma modeli.
Motor yiikii
%100
. >
, I Zaman
Sicaklik artisi : !
%100 :
%63 1+ - - -
-
Zaman

Motor termik sdiresi

100 ... 10000 s

Motor termik zaman sabiti. 1=1s
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32 Oto reset Otomatik hata resetleri kosullarinin konfiglirasyonu.
32.01 Oto reset se¢ Otomatik olarak resetlenen hatalari secer. Parametre, her
biti bir hata tipine karsilik gelen 16 bitli bir word'dur. Bir bit 1
olarak ayarlandiginda, karsilik gelen hata otomatik olarak
resetlenir.
ikili sayi bitleri, asagidaki hatalara karsilik gelir:
Bit Hata
0 AR asiri akim
1 AR ylksek voltaj
2 AR dlsik voltaj
3 AR Al min
4 Rezerve
5 AR dis
32.02 Hata sayisi Sirictnin 32.03 Hata zamani parametresi tarafindan
tanimlanan sure iginde gerceklestirdigi otomatik hata
resetlerinin sayisini tanimlar.
0..5 Otomatik resetlerin sayisi. 1=1
32.03 Hata zamani Otomatik hata reset fonksiyonu i¢in stre tanimlar. Bkz. 32.02
Hata sayisi parametresi.
1,0...600,0 s Otomatik resetleme igin sire. 10=1s
32.04 Gecikme zamani Bir hata sonrasinda otomatik reset yapmaya baslamadan
once suructnun beklemesi gereken sureyi tanimlar. Bkz.
32.01 Oto reset se¢ parametresi.
0,0...120,0s Resetleme gecikmesi. 10=1s
33 Denetim Sinyal denetiminin konfigiirasyonu.
Ayrica, bkz. Sinyal denetimi bélimu, sayfa 80.
33.01 Denetim1 fonk Denetim 1 modunu seger.
Pasif Denetim 1 kullanimda degil. 0
Dusik 33.02 Denetim1 gercek parametresi tarafindan segilen 1
sinyal, 33.04 Denetim1 al¢ parametresi degerinin altina
diserse, 06.13 Superv durumu 0 biti etkinlegtirilir.
Yiksek 33.02 Denetim1 gercek parametresi tarafindan segilen 2
sinyal, 33.03 Denetim1 yiik parametresi de@erini asarsa,
06.13 Superv durumu 0 biti etkinlestirilir.
Abs Disik 33.02 Denetim1 gercek parametresi tarafindan segilen 3
sinyalin mutlak degeri, 33.04 Denetim1 al¢c parametresi
degerinin altina duserse, 06.13 Superv durumu 0 biti
etkinlestirilir.
Abs Yiksek 33.02 Denetim1 gercek parametresi tarafindan segilen 4
sinyalin mutlak degeri, 33.03 Denetim1 ylik parametresi
degerini asarsa, 06.713 Superv durumu 0 biti etkinlestirilir.
33.02 Denetim1 gercek Denetim 1 tarafindan izlenecek sinyali seger. Bkz. parametre
33.01 Denetim1 fonk.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
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Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv giicii 01.22 Glig g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor glicu 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). | -
33.03 Denetim1 yik Denetim 1 igin Ust limiti seger. Bkz. parametre 33.01
Denetim1 fonk.
-32768,00 ... Denetim 1 icin Ust limit. 100=1
32768,00
33.04 Denetim1 alg Denetim 1 igin alt limiti secer. Bkz. parametre 33.01
Denetim1 fonk.
-32768,00 ... Denetim 1 igin alt limit. 100 =1
32768,00
33.05 Denetim2 fonk Denetim 2 modunu seger.
Pasif Denetim 2 kullanimda degil. 0
Duisik 33.06 Denetim2 gercek parametresi tarafindan segilen 1
sinyal, 33.08 Denetim?2 al¢ parametresi degerinin altina
diserse, 06.13 Superv durumu 1 biti etkinlegtirilir.
Yiksek 33.06 Denetim?2 gercek parametresi tarafindan segilen 2
sinyal, 33.07 Denetim?2 yiik parametresi deg@erini asarsa,
06.13 Superv durumu 1 biti etkinlegtirilir.
Abs Dusuk 33.06 Denetim?2 gercek parametresi tarafindan segilen 3
sinyalin mutlak degeri, 33.08 Denetim?2 al¢ parametresi
degerinin altina dlserse, 06.13 Superv durumu 1 biti
etkinlestirilir.
Abs Yiksek 33.06 Denetim2 gercek parametresi tarafindan segilen 4
sinyalin mutlak degeri, 33.07 Denetim?2 yiik parametresi
degerini asarsa, 06.713 Superv durumu 1 biti etkinlestirilir.
33.06 Denetim2 gergek Denetim 2 tarafindan izlenecek sinyali secer. Bkz. parametre
33.05 Denetim?2 fonk.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpm (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Fre 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv glict 01.22 Gli¢ g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
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Motor giict 01.23 Motor giicli (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
33.07 Denetim2 yiik Denetim 2 igin st limiti seger. Bkz. parametre 33.05
Denetim2 fonk.
-32768,00 ... Denetim 2 igin st limit. 100 =1
32768,00
33.08 Denetim2 alg Denetim 2 i¢gin alt limiti seger. Bkz. parametre 33.05
Denetim2 fonk.
-32768,00 ... Denetim 2 igin alt limit. 100 =1
32768,00
33.09 Denetim3 fonk Denetim 3 modunu seger.
Pasif Denetim 3 kullanimda degil. 0
Disik 33.10 Denetim3 gercek parametresi tarafindan segilen 1
sinyal, 33.12 Denetim3 al¢ parametresi degerinin altina
duserse, 06.13 Superv durumu 2 biti etkinlestirilir.
Yiksek 33.10 Denetim?2 gercek parametresi tarafindan segilen 2
sinyal, 33.11 Denetim3 yiik parametresi deg@erini asarsa,
06.13 Superv durumu 2 biti etkinlestirilir.
Abs Disuk 33.10 Denetim3 gercek parametresi tarafindan segilen 3
sinyalin mutlak degeri, 33.712 Denetim3 al¢ parametresi
degerinin altina diserse, 06.13 Superv durumu 2 biti
etkinlestirilir.
Abs Yuksek 33.10 Denetim?2 gercek parametresi tarafindan segilen 4
sinyalin mutlak degeri, 33.77 Denetim3 ylik parametresi
degerini asarsa, 06.13 Superv durumu 2 biti etkinlestirilir.
33.10 Denetim3 gercek Denetim 3 tarafindan izlenecek sinyali seger. Bkz. parametre
33.09 Denetim3 fonk.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv glicti 01.22 Gli¢ g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor glicl 01.23 Motor gticti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
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Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). | -
33.11 Denetim3 yik Denetim 3 igin st limiti seger. Bkz. parametre 33.09
Denetim3 fonk.
-32768,00 ... Denetim 3 igin Ust limit. 100=1
32768,00
33.12 Denetim3 alg Denetim 3 igin alt limiti secer. Bkz. parametre 33.09
Denetim3 fonk.
-32768,00 ... Denetim 3 igin alt limit. 100 =1
32768,00
34 Kull. Yik egrisi Kullanici yiik egrisinin konfiglirasyonu.
Ayrica, bkz. Kullanici tanimli yiik egrisi bolimu, sayfa 70.
34.01 Asin yik fonk Kullanici ylk egrisi Ust sinirinin denetimini konfiglre eder.
Bit Fonksiyon
Suprv aktif (Denetimi etkinlestir)
0 0 = Devre disi: Denetim devre disi.
1 = Etkin: Denetim etkin.
Grs deger seg (Giris deger segimi)
1 0 = Akim: Akim denetlenir.
1 = Moment: Moment denetlenir.
Uyari aktif (Uyariy etkinlestir)
2 0 = Devre disI
1 = Etkin: Egri agildiginda siirlicli YUK EGRISI (0x2312) alarmi (iretir.
Hata aktif (Hatay! etkinlestir)
3 0 = Devre disl
1 = Etkin: Egri asildiginda siiriicli YUK EGRISI (0x2312) hatasi ile agar.
Lim integ aktif (Limit entegrasyonunu etkinlestir)
0 = Devre disl
4 1 = Etkin: 34.18 Yiik integral zm parametresi tarafindan tanimlanan entegral siire
kullanilir. Denetim harekete gecirildikten sonra, akim veya moment, yiik egrisinin Gst
sinirl tarafindan sinirlanir.
Lim herzaman akt (Limiti her zaman etkinlestir)
5 0 = Devre disi
1 = Etkin: Akim veya moment her zaman, yik egrisinin Ust siniri tarafindan sinirlanir.
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34.02 Dusuk yuk fonk Kullanici yiik egrisi alt sinirinin denetimini konfigiire eder.
Bit Fonksiyon
Suprv aktif (Denetimi etkinlestir)
0 0 = Devre disi: Denetim devre disI.
1 = Etkin: Denetim etkin.
Grs deger seg (Giris deger secimi)
1 0 = Akim: Akim denetlenir.
1 = Moment: Moment denetlenir.
Uyari aktif (Uyariyi etkinlestir)
2 0 = Devre disi
1= Etkin: YUk 34.20 Distik yiik zm parametresi tarafindan tanimlanandan daha uzun bir
suire boyunca egrinin altinda kalirsa, striici YUK EGRISI (0x2312) alarmi Uretir.
Hata aktif (Hatay! etkinlestir)
3 0 = Devre disi
1= Etkin: YUk 34.20 Distik yiik zm parametresi tarafindan tanimlanandan daha uzun bir
siire boyunca egrinin altinda kalirsa, stiriicii YUK EGRISI (0x2312) hatasi ile agar.
34.03 Yk frekansi 1 Kullanici yiik egrisinin 1 noktasinda siricu ¢ikis frekansi.
1...500 Hz 1 noktasinda frekans. 1=1Hz
34.04 Yk frekansi 2 Kullanici yiik egrisinin 2 noktasinda siricu ¢ikis frekansi.
1...500 Hz 2 noktasinda frekans. 1=1Hz
34.05 Yk frekansi 3 Kullanici yiik egrisinin 3 noktasinda siricu ¢ikis frekansi.
1...500 Hz 3 noktasinda frekans. 1=1Hz
34.06 Yk frekansi 4 Kullanici yiik egrisinin 4 noktasinda siricu ¢ikis frekansi.
1...500 Hz 4 noktasinda frekans. 1=1Hz
34.07 Yk frekansi 5 Kullanici yiik egrisinin 5 noktasinda siiricu ¢ikis frekansi.
1...500 Hz 5 noktasinda frekans. 1=1Hz
34.08 Dusuk yuk lim1 Kullanici yiik egrisinin 1 noktasinda minimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 1 noktasinda minimum yik. = %1
34.09 Ddusuk yuk lim2 Kullanici ylk egrisinin 2 noktasinda minimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 2 noktasinda minimum yuk. = %1
34.10 Ddusuk yuk lim3 Kullanici yiik egrisinin 3 noktasinda minimum yuk (akim
veya moment).
%0 ... 1600 3 noktasinda minimum yuk. = %1
34.11 Dusuk yuk lim4 Kullanici yik egrisinin 4 noktasinda minimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 4 noktasinda minimum yuk. 1=%1
34.12 Ddusuk yuk lim5 Kullanici yik egrisinin 5 noktasinda minimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 5 noktasinda minimum yuk. 1=%1
34.13 Yuksek yik lim1 Kullanici yiik egrisinin 1 noktasinda maksimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 1 noktasinda maksimum yuk. 1=%1
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34.14 Yiksek yik lim2 Kullanici ylk egrisinin 2 noktasinda maksimum yiik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 2 noktasinda maksimum yuk. 1=%1
34.15 Yiksek yik lim3 Kullanici ylk egrisinin 3 noktasinda maksimum yiik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 3 noktasinda maksimum yiik. 1=%1
34.16 Yuksek yuk lim4 Kullanici yiik egrisinin 4 noktasinda maksimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 4 noktasinda maksimum yuk. 1=%1
34.17 Yiksek yik lim5 Kullanici yiik egrisinin 5 noktasinda maksimum yik (akim
veya moment).
%0 ... 1600 5 noktasinda maksimum yiik. 1=%1
34.18 Yk integral zm 34.01/34.02 parametresi tarafindan etkinlestirildiginde limit
denetiminde kullanilan entegral sure.
0 ... 10000 s Entegral sure. 1=1s
34.19 Yk soguma zm Sogutma suresini tanimlar. Yik, strekli olarak kullanici yik
egrisi Gst sininnin altinda kalirsa, asin ylik entegratori gikigi
sifir olarak ayarlanir.
0... 10000 s Yik sogutma siresi. 1=1s
34.20 Duslk yiuk zm Dustik yuk fonksiyonu igin siire. Bkz. parametre 34.02 Diistik
ylik fonk.
0 ... 10000 s Dusuk yUk suresi. 1=1s
35 Proses degiskeni 04.06 ... 04.08 parametreleri gibi goriintiilemek igin proses
degiskenlerinin segilmesi ve degistiriimesi.
35.01 Sinyal1 param 04.06 Proses degisk1 parametresi gibi saglanacak sekilde
bir sinyal seger.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpm (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv giicti 01.22 Gli¢ g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor glicu 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
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35.02 Sinyal1 max Segilen sinyalin, 35.06 Proses ded1 max parametresi
tarafindan tanimlanan maksimum gériintileme degerine
karsilik gelen gercek degerini tanimlar.

04.06 Proses degisk1
A

3506 — — — — — —

35.07 |
|

! »
| 4
35.03 35.02 Sinyal 35.01 Sinyal
param tarafindan

segilir
-32768...32768 Proses degiskeni 1 maksimum degerine karsilik gelen 1=1
gergek sinyal degeri.
35.03 Sinyal1 min Segilen sinyalin, 35.07 Proses deg1 min parametresi

tarafindan tanimlanan minimum gériintileme degerine
karsilik gelen gercek deg@erini tanimlar. Bkz. 35.02 Sinyal1
max parametresindeki sema.

-32768...32768 Proses degiskeni 1 minimum degerine karsilik gelen gergek |1 =1
sinyal degeri.

35.04 Prose deg1 skala Proses degiskeni 1 igin dlceklendirme. Bu ayar ayrica,
fieldbus degerini dlgeklendirir.

1=1

10=1

100 =1

10000 =1
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2
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5

100000 =1

35.05 Proses deg1 birm 04.06 Proses degisk1 parametresi (proses degiskeni 1) igin
birimi belirler.
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12 mV 12
13 kW 13
14 W 14
15 kWh 15
16 F 16
17 hp 17
18 MWh 18
19 m/s 19
20 m3/h 20
21 dm3/h 21
22 bar 22
23 kPa 23
24 GPM 24
25 PSI 25
26 CFM 26
27 ft 27
28 MGD 28
29 inHg 29
30 FPM 30
31 kbits 31
32 kHz 32
33 Ohm 33
34 ppm 34
35 pps 35
36 IIs 36
37 I/min 37
38 I'h 38
39 m3/s 39
40 m3/m 40
41 kg/s 41
42 kg/m 42
43 kg/h 43
44 mbar 44
45 Pa 45
46 GPS 46
47 galls 47
48 gal/m 48
49 gal/h 49
50 ft3/s 50
51 ft3/m 51
52 ft3/h 52
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53 Ib/s 53
54 Ib/m 54
55 Ib/h 55
56 FPS 56
57 ft/s 57
58 inH20 58
59 inwg 59
60 ftwg 60
61 Ibsi 61
62 ms 62
63 Mrev 63
64 days 64
65 inWC 65
66 mpmin 66
67 week 67
68 tonne 68
69 m/s*2 69
70 rev 70
71 deg 71
72 m 72
73 ing 73
74 inc 74
75 m/s*3 75
76 kg/m”2 76
77 kg/m”"3 77
78 m*3 78
79 [bos] 79
80 u/s 80
81 u/min 81
82 u/h 82
83...84 [bos] 83...84
85 u/s"2 85
86 min-2 86
87 u/h2 87
88...89 [bos] 88...89
90 Vrms 90
91 bits 91
92 Nm 92
93 p.u. 93
94 1/s 94
95 mH 95
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96 mOhm 96
97 us 97
98 C/W 98
35.06 Proses deg1 max Proses degiskeni 1 icin maksimum deger. Bkz. 35.02
Sinyal1 max parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 1 icin maksimum deger. 1=1
35.07 Proses ded1 min Proses degiskeni 1 icin minimum deger. Bkz. 35.02 Sinyal1
max parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 1 igin minimum deger. 1=1
35.08 Sinyal2 param 04.07 Proses degisk2 parametresi gibi saglanacak sekilde
bir sinyal seger.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpm (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv giicii 01.22 Glig g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor glicu 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). | -
35.09 Sinyal2 maks Segilen sinyalin, 35.13 Proses deg2 maks parametresi
tarafindan tanimlanan maksimum goriintileme degerine
karsilik gelen gercek degerini tanimlar.
04.07 Proses degisk2
A
3513F — - — — — —
I
|
35.14 :
1 >
3510 3509  ginyal 35.08 Sinyal2
param tarafindan
segilir
-32768...32768 Proses degiskeni 2 maksimum degerine karsilik gelen 1=1

gercek sinyal degeri.
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35.10 Signal2 min Segilen sinyalin, 35.14 Proses deg2 min parametresi
tarafindan tanimlanan minimum goériintileme degerine
karsilik gelen gergek deg@erini tanimlar. Bkz. 35.09 Sinyal2
maks parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 2 minimum degerine karsilik gelen gergek |1 =1
sinyal degeri.
35.11 Prose deg2 skala Proses degiskeni 2 icin 6lgeklendirme. Bu ayar ayrica,
fieldbus degerini dlgeklendirir.
0 1=1 0
1 10=1 1
2 100 =1 2
3 1000 =1 3
4 10000 = 1 4
5 100000 =1 5
35.12 Proses ded2 birm 04.07 Proses degisk2 parametresi (proses degiskeni 2) igin
birimi belirler.
0...98 Bkz. parametre 35.05 Proses deg1 birm. 1=1
35.13 Proses ded2 maks Proses degiskeni 2 icin maksimum deger. Bkz. 35.09
Sinyal2 maks parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 2 icin maksimum deger. 1=1
35.14 Proses ded2 min Proses degiskeni 2 i¢cin minimum deger. Bkz. 35.09 Sinyal2
maks parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 2 icin minimum deger. 1=1
35.15 Sinyal3 param 04.08 Proses degisk3 parametresi gibi saglanacak sekilde
bir sinyal secer.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv glicii 01.22 Gig g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor giict 01.23 Motor giicli (bkz. sayfa 112). 1073742103
Rampasiz hz 03.03 Hiz ref rampasiz (bkz. sayfa 123). 1073742595
Rampali hiz 03.05 Hiz ref rampali (bkz. sayfa 123). 1073742597
Kull hiz ref 03.06 Kullanil hiz ref (bkz. sayfa 123). 1073742598
Kul tork ref 03.14 Kullanil tork rf (bkz. sayfa 123). 1073742606
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
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35.16 Sinyal3 maks Segilen sinyalin, 35.20 Proses degd3 maks parametresi
tarafindan tanimlanan maksimum gériintiileme degerine
karsilik gelen gercek degerini tanimlar.
04.08 Proses degisk3
A
3520 — - — — — —
I
I
I
I
35.21 |
I I
I L ;
35.17 3516 sinyal 35.15 Sinyal3
param tarafindan
segilir
-32768...32768 Proses degiskeni 3 maksimum degerine karsilik gelen 1=1
gergek sinyal degeri.
35.17 Signal3 min Segilen sinyalin, 35.21 Proses deg3 min parametresi
tarafindan tanimlanan minimum gériintileme degerine
karsilik gelen gergek degerini tanimlar. Bkz. 35.716 Sinyal3
maks parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 3 minimum degerine karsilik gelen gergek |1 =1
sinyal degeri.
35.18 Prose ded3 skala Proses degigkeni 3 igin 6lgeklendirme. Bu ayar ayrica,
fieldbus degerini dlgeklendirir.
0 1=1 0
1 10=1 1
2 100 =1 2
3 1000 =1 3
4 10000 = 1 4
5 100000 =1 5
35.19 Proses deg3 birm 04.08 Proses degisk3 parametresi (proses degiskeni 3) igin
birimi belirler.
0...98 Bkz. parametre 35.05 Proses deg1 birm. 1=1
35.20 Proses ded3 maks Proses degiskeni 3 igin maksimum deger. Bkz. 35.16
Sinyal3 maks parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 3 igin maksimum deger. 1=1
35.21 Proses deg3 min Proses degiskeni 3 igin minimum deger. Bkz. 35.76 Sinyal3
maks parametresindeki sema.
-32768...32768 Proses degiskeni 3 igin minimum deger. 1=1

36 Zaman fonksiyonu

Zamanlayicilarin konfiglirasyonu.
Ayrica, bkz. Zamanlayicilar bélimd, sayfa 73.

36.01 Zamanlama aktif

Zamanlayicilar igin kontrolii etkinlestirir/devre disi birakir. Bu
parametre tarafindan segilen kaynak kapali oldugunda
zamanlayicilar devre digi kalir; kaynak agik oldugunda ise
zamanlayicilar etkinlestirilir.
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DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
DI4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
36.02 Zaman modu 36.03 Start zm1 ... 36.18 Stop gtin 4 parametreleri
tarafindan tanimlanan zaman periyodlarinin glnlik mu
haftalik mi gecerli oldugunu belirler.
Bit Fonksiyon
Zaman 1 modu
0 0 = Gunlik
1 = Haftalik
Zaman 2 modu
1 0 = Gunlik
1 = Haftalik
Zaman 3 modu
2 0 = Gunlik
1 = Haftalik
Zaman 4 modu
3 0 = Gunlik
1 = Haftalik
36.03 Start zm1 Zaman periyodu 1 igin start zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 1 igin start zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.04 Stop zm1 Zaman periyodu 1 icin stop zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 1 icin stop zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.05 Start gin1 Zaman periyodu 1'in bagladigi glint tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 1 Pazartesi guni baglar. 1
Sali Zaman periyodu 1 Sali glinl baslar. 2
Carsamba Zaman periyodu 1 Carsamba glinli baslar. 3
Persembe Zaman periyodu 1 Persembe guini baglar. 4
Cuma Zaman periyodu 1 Cuma giinli baslar. 5
Cumartesi Zaman periyodu 1 Cumartesi giin baslar. 6
Pazar Zaman periyodu 1 Pazar glinii baslar. 7
36.06 Stop giin1 Zaman periyodu 1'in bittigi glna tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 1 Pazartesi glin biter. 1
Sali Zaman periyodu 1 Sali glin biter. 2
Carsamba Zaman periyodu 1 Carsamba glini biter. 3
Persembe Zaman periyodu 1 Persembe gunu biter. 4
Cuma Zaman periyodu 1 Cuma gunu biter. 5
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Cumartesi Zaman periyodu 1 Cumartesi giini biter. 6
Pazar Zaman periyodu 1 Pazar giini biter. 7
36.07 Startzm 2 Zaman periyodu 2 i¢in start zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 2 igin start zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.08 Stopzm 2 Zaman periyodu 2 i¢in stop zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 2 i¢in stop zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.09 Start giin 2 Zaman periyodu 2'nin basladigi giini tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 2 Pazartesi glini baslar. 1
Sali Zaman periyodu 2 Sali giinl baslar. 2
Carsamba Zaman periyodu 2 Carsamba giinii baslar. 3
Persembe Zaman periyodu 2 Persembe giinii baslar. 4
Cuma Zaman periyodu 2 Cuma giini baslar. 5
Cumartesi Zaman periyodu 2 Cumartesi glini baslar. 6
Pazar Zaman periyodu 2 Pazar giinii baslar. 7
36.10 Stop giin 2 Zaman periyodu 2'nin bittigi glini tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 2 Pazartesi glinQ biter. 1
Sali Zaman periyodu 2 Sali glinG biter. 2
Carsamba Zaman periyodu 2 Garsamba glini biter. 3
Persembe Zaman periyodu 2 Persembe giini biter. 4
Cuma Zaman periyodu 2 Cuma giinii biter. 5
Cumartesi Zaman periyodu 2 Cumartesi giini biter. 6
Pazar Zaman periyodu 2 Pazar giini biter. 7
36.11 Startzm 3 Zaman periyodu 3 igin start zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 3 igin start zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.12 Stopzm 3 Zaman periyodu 3 igin stop zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 3 i¢in stop zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.13 Startgin 3 Zaman periyodu 3'Un basladigi ginid tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 3 Pazartesi glini baslar. 1
Sah Zaman periyodu 3 Sali giini basglar. 2
Carsamba Zaman periyodu 3 Carsamba giini baslar. 3
Persembe Zaman periyodu 3 Persembe giini baslar. 4
Cuma Zaman periyodu 3 Cuma giinu baslar. 5
Cumartesi Zaman periyodu 3 Cumartesi glinu baslar. 6
Pazar Zaman periyodu 3 Pazar giini baslar. 7
36.14 Stop giin 3 Zaman periyodu 3'Un bittigi gunu tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 3 Pazartesi ginu biter. 1
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Sali Zaman periyodu 3 Sali glinu biter. 2
Cargsamba Zaman periyodu 3 Cargamba glin{ biter. 3
Persembe Zaman periyodu 3 Persembe gunii biter. 4
Cuma Zaman periyodu 3 Cuma giin( biter. 5
Cumartesi Zaman periyodu 3 Cumartesi gunii biter. 6
Pazar Zaman periyodu 3 Pazar giinu biter. 7
36.15 Startzm4 Zaman periyodu 4 igin start zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 4 igin start zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.16 Stopzm 4 Zaman periyodu 4 icin stop zamanini tanimlar.
00:00:00 ... Zaman periyodu 4 icin stop zamani. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.17 Start gin 4 Zaman periyodu 4'Un basladigi giinii tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 4 Pazartesi glinu baslar. 1
Sali Zaman periyodu 4 Sali glinu baslar. 2
Carsamba Zaman periyodu 4 Carsamba glinii baslar. 3
Persembe Zaman periyodu 4 Persembe giinii baslar. 4
Cuma Zaman periyodu 4 Cuma giini baslar. 5
Cumartesi Zaman periyodu 4 Cumartesi guinii baslar. 6
Pazar Zaman periyodu 4 Pazar glinii baslar. 7
36.18 Stop giin 4 Zaman periyodu 4'Un bittigi giini tanimlar.
Pazartesi Zaman periyodu 4 Pazartesi glini biter. 1
Sali Zaman periyodu 4 Sali glinu biter. 2
Carsamba Zaman periyodu 4 Garsamba glini biter. 3
Persembe Zaman periyodu 4 Persembe guini biter. 4
Cuma Zaman periyodu 4 Cuma guini biter. 5
Cumartesi Zaman periyodu 4 Cumartesi guini biter. 6
Pazar Zaman periyodu 1 Pazar glini biter. 7
36.19 Ek sure sinyali Ek slre, 36.20 Ek stire parametresi tarafindan tanimlanan
sure icin zamanlayici etkinlestirme sinyalini uzatmak igin
kullanilabilir. Ek sire, ek sire sinyali durumu 1'den 0'a
degistiginde baslar.
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
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36.20 Ek sire Ek sire. Bkz. parametre 36.19 Ek siire sinyali.
00:00:00 ... Ek sure. 1=1sn
24:00:00 (24:00:00 =
86400)
36.21 Zaman fonk1 Zamanlamali fonksiyon 1 ile hangi zaman periyodlarinin
(1...4) kullanilacagini secger. Ayrica, zamanlamali fonksiyon
1 ile ylUkseltme kullanilip kullaniimayacagini seger.
Parametre, her biti bir fonksiyona karsilik gelen 16 bitli bir
word'dur. Bir bit 1 olarak ayarlandiginda, karsilik gelen
fonksiyon kullanilir.
Ikili say bitleri, agagidaki fonksiyonlara karsilik gelir:
Bit Fonksiyon
0 Zaman1 aktif (Zaman periyodu 1 etkin)
1 Zaman?2 aktif (Zaman periyodu 2 etkin)
2 Zaman3 aktif (Zaman periyodu 3 etkin)
3 Zaman4 aktif (Zaman periyodu 4 etkin)
4 Uzatma aktif (Uzatma etkin)
36.22 Zaman fonk2 Zamanlamali fonksiyon 2 ile hangi zaman periyodlarinin
(1...4) kullanilacagini secer. Ayrica, zamanlamali fonksiyon
2 ile yukseltme kullanilip kullanilmayacagini seger.
Parametre, her biti bir fonksiyona karsilik gelen 16 bitli bir
word'dur. Bir bit 1 olarak ayarlandiginda, karsilik gelen
fonksiyon kullanilir.
ikili say1 bitleri, asagidaki fonksiyonlara karsilik gelir:
Bit Fonksiyon
0 Zaman1 aktif (Zaman periyodu 1 etkin)
1 Zaman2 aktif (Zaman periyodu 2 etkin)
2 Zaman3 aktif (Zaman periyodu 3 etkin)
3 Zaman4 aktif (Zaman periyodu 4 etkin)
4 Uzatma aktif (Uzatma etkin)
36.23 Zaman fonk3 Zamanlamali fonksiyon 3 ile hangi zaman periyodlarinin

(1...4) kullanilacagini seger. Ayrica, zamanlamali fonksiyon
3 ile yukseltme kullanilip kullaniimayacagini seger.
Parametre, her biti bir fonksiyona karsilik gelen 16 bitli bir
word'dur. Bir bit 1 olarak ayarlandidinda, karsilik gelen
fonksiyon kullanilir.

ikili say1 bitleri, asagidaki fonksiyonlara karsilik gelir:

Bit Fonksiyon

0 Zaman1 aktif (Zaman periyodu 1 etkin)
1 Zaman2 aktif (Zaman periyodu 2 etkin)
2 Zaman3 aktif (Zaman periyodu 3 etkin)
3 Zaman4 aktif (Zaman periyodu 4 etkin)
4 Uzatma aktif (Uzatma etkin)
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36.24 Zaman fonk4 Zamanlamali fonksiyon 4 ile hangi zaman periyodlarinin
(1...4) kullanilacagini seger. Ayrica, zamanlamali fonksiyon
4 ile yukseltme kullanilip kullaniimayacagini secer.
Parametre, her biti bir fonksiyona karsilik gelen 16 bitli bir
word'dur. Bir bit 1 olarak ayarlandiginda, karsilik gelen
fonksiyon kullanilir.
ikili sayi bitleri, asagidaki fonksiyonlara karsilik gelir:
Bit Fonksiyon
0 Zaman1 aktif (Zaman periyodu 1 etkin)
1 Zaman2 aktif (Zaman periyodu 2 etkin)
2 Zaman3 aktif (Zaman periyodu 3 etkin)
3 Zaman4 aktif (Zaman periyodu 4 etkin)
4 Uzatma aktif (Uzatma etkin)
38 Aki referansi Aki referansi ve U/f egri ayarlar.
Ayrica, bkz. Kullanici tanimli U/f egrisi béluma, sayfa 71.
38.01 Akiref Alan zayiflama noktasindaki aki referansini (99.08 Mot nom
frekansi parametresinin ylizdesi olarak) ayarlar.
%0 ... 200 Alan zayiflama noktasindaki aki referansi. 1=%1
38.03 U/f egri fonk Alan zayiflama noktasinin altinda U/f (gerilim/frekans)
egrisinin formunu seger.
Not: Bu islevsellik sadece skaler kontrolde kullanilabilir,
ornegin 99.05 Motor kontl modu Skaler olarak ayarli ise.
Lineer Dogrusal U/f egrisi. Sabit moment uygulamalari igin énerilir. | 0
Karesel Karesel U/f egrisi. Santrifijli pompa ve fan uygulamalari igin
onerilir.
Kullanici Ozel Usf egrisi. Egri, 38.04...38.13 parametreleri tarafindan | 2
tanimlanan noktalarla olusturulur.
38.04 U/f egri fre1 Ozel Uff egrisinin 1. noktasindaki frekansi 99.08 Mot nom
frekansi parametresinin ylizdesi olarak tanimlar.
%1 ... 500 1. nokta, frekans. 1=%1
38.05 U/f egri fre2 Ozel Uff egrisinin 2. noktasindaki frekansi 99.08 Mot nom
frekansi parametresinin ylizdesi olarak tanimlar.
%1 ... 500 2. nokta, frekans. = %1
38.06 U/f egrifre3 Ozel Usf egrisinin 3. noktasindaki frekansi 99.08 Mot nom
frekansi parametresinin ylizdesi olarak tanimlar.
%1 ... 500 3. nokta, frekans. = %1
38.07 U/f egri fred Ozel U/f egrisinin 4. noktasindaki frekansi 99.08 Mot nom
frekansi parametresinin ylizdesi olarak tanimlar.
%1 ... 500 4. nokta, frekans. 1=%1
38.08 U/f egri freb Ozel Uff egrisinin 5. noktasindaki frekansi 99.08 Mot nom
frekansi parametresinin ylzdesi olarak tanimlar.
%1 ... 500 5. nokta, frekans. 1=%1
38.09 U/f egri volt1 Ozel Uff egrisinin 1. noktasindaki gerilimi 99.07 Mot nom
gerilimi parametresinin ylzdesi olarak tanimlar.
%0 ... 200 1. nokta, gerilim. 1=%1
38.10  U/f egri volt2 Ozel Uff egrisinin 2. noktasindaki gerilimi 99.07 Mot nom
gerilimi parametresinin ylizdesi olarak tanimlar.




220 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama FbEq
%0 ... 200 2. nokta, gerilim. 1=%1
38.11  U/f egri volt3 Ozel U/f egrisinin 3. noktasindaki gerilimi 99.07 Mot nom
gerilimi parametresinin yiizdesi olarak tanimlar.
%0 ... 200 3. nokta, gerilim. = %1
38.12 U/f egri volt4 Ozel Uff egrisinin 4. noktasindaki gerilimi 99.07 Mot nom
gerilimi parametresinin yuzdesi olarak tanimlar.
%0 ... 200 4. nokta, gerilim. 1=%1
38.13  U/f egri volts Ozel U/f egrisinin 5. noktasindaki gerilimi 99.07 Mot nom
gerilimi parametresinin yiizdesi olarak tanimlar.
%0 ... 200 5. nokta, gerilim. 1=%1
38.16  Aki ref isareti Aki referansinin kaynagini seger.
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
40 Motor kontroli Performans/gurililti optimizasyonu, kayma kazanci, gerilim
rezervi ve IR kompanzasyonu gibi motor kontrol ayarlari.
40.01 Motor sesi Kontrol performansini ve motor giirllti seviyesini
dengelemek igin bir optimizasyon ayari.
Stirekli Déngusel yiik uygulamalari igin optimize edilmis kontrol 0
performansi.
Not: Bu ayarla, maksimum motor kablosu uzunlugu
Varsayilan ile oldugundan kisadir.
Dusik gurdlt Motor girlltiisiini en aza indirir; yiksek (> 300 Hz) cikis 1
frekanslar igin kontrol performansi optimize edilmistir.
Not: Bu ayarla siriicu yiklenebilirligi azalir ve belirli bir sabit
cikis akimi gerekiyorsa bir miktar deger kaybi
uygulanmalidir. Bu ayar, déngisel yik uygulamalari igin
onerilmez. Maksimum motor kablosu uzunlugu, 45 kW'a
kadar suruculerle 50 m’dir (164 ft).
Varsayilan Uzun motor kablolari igin optimize edilmis kontrol 2
performansi.
40.03 Kayma kazanci Tahmini motor kaymasini iyilestirmek icin kullanilan kayma
kazanimini tanimlar. %100, tam kayma kazanci demektir,
%0 kayma kazanci yok demektir. Hazir deger %100’dur.
Tam kayma kazancina ragmen statik bir hiz hatasi oldugu
tespit edilmisse baska degerler kullanilabilir.
Ornek (nominal yiik ve 40 d/dak nominal kayma ile):
Suriiciiye 1000 d/dak sabit hiz referansi verilir. Tam kayma
kazancina (= %100) ragmen, motor ekseninden
manuel olarak yapilan bir takometre 6lgimi 998 d/dak hiz
degeri verir. Statik hiz hatasi, 1000 d/dak - 998 d/dak = 2
d/dak seklindedir. Hatayr kompanse etmek igin kayma
kazanci arttirnimalidir. %105 kazanim degerinde statik hiz
hatasi bulunmaz (2 d/dak / 40 d/dak = %5).
%0 ... 200 Kayma kazanci. = %1
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40.04 Gerilim rezervi izin verilen minimum gerilim rezervini tanimlar. Gerilim
rezervi ayarlanan degere dustiginde siriicli saha
zayiflatma alanina girer.

Eger ara devre DC gerilimi Uy = 550 V ve gerilim rezervi %5
ise, sabit calismada maksimum ¢ikis gerilimi maksimum
RMS degeri

0.95 x 550 V / sqrt(2) = 369 V

Saha zayiflatma alaninda motor kontrolliniin dinamik
performansi gerilim rezervi de@erini yikselterek
iyilestirilebilir, ancak suriicli saha zayiflatma alanina daha
erken girer.

%-4 ... 50 Gerilim rezervi. 1=%1

40.07 IR-kompanzasyon Sifir hizda géreceli gikis gerilimi ylikseltmeyi tanimlar (IR
kompansasyonu). Fonksiyon, dogrudan moment
kontrolliniin uygulanamadig yiksek kirilma momenti
kullanilan uygulamalarda faydahdir.

U Uy
(%)

Goreceli gikis gerilimi. IR
kompansasyonu %15 olarak

ayarl.
%100 |- y_ —)— —

%15 | . - = Goreceli ¢ikis gerilimi. IR
[ éf//% kompansasyonu yok.

f (Hz)

| Alan zayiflatma noktasi
|

nominal frekansin

%60’1
Ayrica, bkz. Skaler kontrolde IR kompanzasyonu bdlimu,
sayfa 69.
%0,00 ... 50,00 Motor nominal geriliminin bir ylizdesi olarak sifir hizda 100 = %1
gerilim yukseltme.
40.10 Aki frenleme Frenleme gucl seviyesini tanimlar.
Disabled Aki frenleme devre disi birakilir. 0
Moderate Frenleme sirasinda aki seviyesi sinirhdir. Yavaglama suresi | 1
tam frenlemeye goére daha uzundur.
Full Maksimum frenleme giicli. Neredeyse mevcut tim akim, 2

mekanik frenleme enerjisini motorda termal enerjiye
donustirmek igin kullanihr.
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44 Bakim

Bakim sayaci konfiglirasyonu.
Ayrica, bkz. Bakim sayaclari bélumi, sayfa 817.

44.01 Aciksure1 fonk

Aclik sire sayaci 1'i konfigire eder. Bu sayag, 44.02
Acikstre1 kay parametresi tarafindan segcilen sinyal agik
oldugunda calisir. 44.03 Acikstre limit parametresi
tarafindan belirlenen limite ulasildiktan sonra, 44.04
Acikstire1 alr s¢ parametresi tarafindan belirlenen bir alarm
verilir ve sayag resetlenir.

Sayacin gegerli degeri, 04.09 ON time1 sayaci
parametresinden okunabilir. 06.75 Sayici durumu 0 biti,
sayacin limiti astigini gosterir.

Bit Fonksiyon

Sayici modu
0 0 = Gegici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, 10 saniye boyunca agik kalir.
1 = Kalici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, resetlenene kadar acik kalr.

Alarm aktif (Alarmi etkinlestir)
1 0 = Pasif: Limite ulasildiginda alarm verilmez.
1 = Aktif: Limite ulasildiginda alarm verilir.

44.02 Aciksure1 kay

Aclk sure sayaci 1 tarafindan izlenecek sinyali secer. Bkz.
44.01 Aciksire1 fonk parametresi.

RO1 Réle ¢ikisi RO1 (02.02 RO durumu 0 biti ile gosterildigi gibi). | 1073742338
Running 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 126). 1073939969
Sarijli 06.02 Status word?2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
44.03 Aciksure1 limit Aclik sire sayaci 1 igin alarm limitini belirler. Bkz. 44.01
Aciksire1 fonk parametresi.
0...2147483647 s Aclk sure sayaci 1 i¢in alarm limiti.
44.04 Aciksure1 alr s¢ Aclk sure sayaci 1 i¢in alarm secer. Bkz. 44.01 Acikstire1
fonk parametresi.
Aciksire1 Agcik slire sayaci 1 igin dnceden segilebilir alarm. 0
Inv temizle Aclk sure sayaci 1 i¢in 6nceden segilebilir alarm. 1
Ek sog fani Aclk sure sayaci 1 i¢in dnceden segilebilir alarm. 2
Pano fani Aclk sure sayaci 1 i¢in dnceden segilebilir alarm. 3
DC kapasite Agcik slire sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 4
Mot rulmani Aclk sure sayaci 1 i¢in dnceden segilebilir alarm. 5
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44.05 Aciksure2 fonk

Acik slire sayaci 2'yi konfiglre eder. Bu sayag, 44.06
Acikstlire2 kay parametresi tarafindan segilen sinyal agik
oldugunda calisir. 44.07 Aciksire2 limit parametresi
tarafindan belirlenen limite ulasildiktan sonra, 44.08
Acikstire2 alr s¢ parametresi tarafindan belirlenen bir alarm
verilir ve sayag resetlenir.

Sayacin gegerli dederi, 04.70 ON time2 sayaci
parametresinden okunabilir. 06.75 Sayici durumu 1 biti,
sayacin limiti agtigini gésterir.

Bit Fonksiyon

Sayici modu
0 0 = Gegici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, 10 saniye boyunca acik kalir.
1 = Kalici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, resetlenene kadar agik kalir.

Alarm aktif (Alarmi etkinlestir)
1 0 = Pasif: Limite ulasildiginda alarm verilmez.
1 = Aktif: Limite ulasildiginda alarm verilir.

44.06 Agciksure2 kay

Acik slire sayaci 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Bkz.
44.05 Acikstire2 fonk parametresi.

RO1 Réle ¢ikisi RO1 (02.02 RO durumu 0 biti ile gosterildigi gibi). | 1073742338
Running 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Sarjli 06.02 Status word?2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
44.07 Aciksure2 limit Agcik slre sayaci 2 igin alarm limitini belirler. Bkz. 44.05
Acikstire2 fonk parametresi.
0...2147483647 s Agcik slre sayaci 2 igin alarm limiti. 1=1s
44.08 Agclkslre2 alr s¢ Agcik slre sayaci 2 igin alarm seger. Bkz. 44.05 Agikslire2
fonk parametresi.
Acik zm2 Acik siire sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 0
Inv temizle Acik siire sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 1
Ek sog fani Acik siire sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 2
Pano fani Acik siire sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 3
DC kapasite Acik slire sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 4
Mot rulmani Acik slire sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 5
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44.09 Yuk knr say1 fon Yikselen kenar sayaci 1'i konfiglre eder. Bu sayag, 44.70
Yiik knr say1 kay parametresi tarafindan segilen sinyal her
acildiginda artar (bdlen bir deger uygulanmadikga — bkz.
44.12 Yiik knr say1 bél parametresi). 44.11 Yiik knr say1 lim
parametresi tarafindan belirlenen limite ulasildiktan sonra,
44.13 Yiik knr say1 al parametresi tarafindan belirlenen bir
alarm verilir ve sayag resetlenir.
Sayacin gegcerli degeri, 04.11 Acik kalma siire1
parametresinden okunabilir. 06.15 Sayici durumu 2 biti,
sayacin limiti astigini gosterir.
Bit Fonksiyon
Sayici modu
0 0 = Gegici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, 10 saniye boyunca agik kalir.
1 = Kalici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, resetlenene kadar acik kalr.
Alarm aktif (Alarmi etkinlestir)
1 0 = Pasif: Limite ulagildiginda alarm verilmez.
1 = Aktif: Limite ulasildiginda alarm verilir.
4410 YUk knr say1 kay Yikselen kenar sayaci 1 tarafindan izlenecek sinyali seger.
Bkz. 44.09 Yiik knr say1 fon parametresi.
RO1 Réle ¢ikisi RO1 (02.02 RO durumu 0 biti ile gosterildigi gibi). | 1073742338
Running 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Sarjh 06.02 Status word2 9 biti (bkz. sayfa 7127). 1074333186
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
4411 Yuk knr say1 lim Yikselen kenar sayaci 1 igin alarm limitini belirler. Bkz.
44.09 Yiik knr say1 fon parametresi.
0... 2147483647 Yikselen kenar sayaci 1 igin alarm limiti. 1=1
4412 Yuk knr say1 bél Yikselen kenar sayaci 1 igin bdlen. Kag yukselen kenarin
sayag degerini 1 artiracagini belirler.
1... 2147483647 Yikselen kenar sayaci 1 igin bolen. 1=1
4413 Yuk knr say1 al Yikselen kenar sayaci 1 igin limitini seger. Bkz. 44.09 Yiik
knr say1 fon parametresi.
Yk knr say1 Yikselen kenar sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 0
Ana kontakt Yikselen kenar sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 1
Cikis rolesi Yikselen kenar sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 2
Motor start Yikselen kenar sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 3
Gug ups Yikselen kenar sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 4
Dc sarj Yikselen kenar sayaci 1 igin 6nceden segilebilir alarm. 5
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44.14  Yuk knr say2 fon Yukselen kenar sayaci 2'yi konfigiire eder. Sayag, 44.15 Yiik
knr say2 kay parametresi tarafindan segcilen sinyal her
acildiginda artar (bélen bir deger uygulanmadikga — bkz.
44.17 Yiik knr say2 bol parametresi). 44.16 Yiik knr say2 lim
parametresi tarafindan belirlenen limite ulagildiktan sonra,
44.22 Yiik knr say2 al parametresi tarafindan belirlenen bir
alarm verilir ve sayag resetlenir.
Sayacin gecerli dederi, 04.12 Acik kalma siire2
parametresinden okunabilir. 06.75 Sayici durumu 3 biti,
sayacin limiti astigini gosterir.
Bit Fonksiyon
Sayici modu
0 0 = Gegici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, 10 saniye boyunca acik kalr.
1 = Kalici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, resetlenene kadar agik kalir.
Alarm aktif (Alarmi etkinlestir)
1 0 = Pasif: Limite ulasildiginda alarm verilmez.
1 = Aktif: Limite ulasildiginda alarm verilir.
44.15 Yuk knr say2 kay Yukselen kenar sayaci 2 tarafindan izlenecek sinyali seger.
Bkz. 44.14 Yiik knr say2 fon parametresi.
RO1 Réle gikisi RO1 (02.02 RO durumu 0 biti ile gosterildigi gibi). | 1073742338
Running 06.01 Status word1 3 biti (bkz. sayfa 7126). 1073939969
Sarjli 06.02 Status word?2 9 biti (bkz. sayfa 127). 1074333186
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
44.16 YUk knr say2 lim Yikselen kenar sayaci 1 igin alarm limitini belirler. Bkz.
44.14 Yiik knr say2 fon parametresi.
0...2147483647 Yukselen kenar sayaci 2 igin alarm limiti. 1=1
44.17 Yuk knr say2 bl Yukselen kenar sayaci 2 igin bolen. Kag ylkselen kenarin
sayag degerini 1 artiracagini belirler.
1...2147483647 Yukselen kenar sayaci 2 igin bolen. 1=1
44.18 Yuk knr say2 al Yukselen kenar sayaci 2 igin limitini seger. Bkz. 44.14 Yiik
knr say2 fon parametresi.
YUk knr say2 Yikselen kenar sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 0
Ana kontakt Yikselen kenar sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 1
Cikis rolesi Yikselen kenar sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 2
Motor start Yikselen kenar sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 3
Gu¢ ups Yikselen kenar sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 4
Dc sarj Yikselen kenar sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 5
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4419 Deg say1 fonk

Deger sayaci 1'i konfiglre eder. Bu sayag, entegrasyon ile,
44.20 Deg say1 kay parametresi tarafindan segcilen sinyalin
altindaki alani dlcer. Toplam alan 44.21 Deg say1 lim
parametresi tarafindan belirlenen limiti astiginda bir alarm
verilir (bu parametrenin 1 biti tarafindan etkinlestiriimisse).
Sinyal, 1 saniyelik araliklarla 6rneklenir. Sinyalin
oOlgeklendirilen (bkz. s6z konusu sinyaldeki "FbEQ" sttunu)
degerinin kullanildigini unutmayin.

Sayacin gegerli deg@eri, 04.13 Sayici 1 degeri
parametresinden okunabilir. 06.15 Sayici durumu 4 biti,
sayacin limiti astigini gosterir.

Bit Fonksiyon

Sayict modu
0 0 = Gegici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestirilmisse, 10 saniye boyunca agik kalir.
1 = Kalici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, resetlenene kadar agik kalir.

Alarm aktif (Alarmi etkinlestir)
1 0 = Pasif: Limite ulasildiginda alarm verilmez.
1 = Aktif: Limite ulasildiginda alarm verilir.

4420 Deg say1 kay

Deger sayaci 1 tarafindan izlenecek sinyali secer. Bkz. 44.19
Deg say1 fonk parametresi.

Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpm (bkz. sayfa 112). 1073742081
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
4421 Degsay1lim Deger sayaci 1 igin alarm limitini belirler. Bkz. 44.19 Deg
say1 fonk parametresi.
0... 2147483647 Deger sayaci 1 igin alarm limiti. 1=1
44.22 Deg say1 bolen Deger sayac! 1 igin bélen. izlenen sinyalin degeri,
entegrasyon 6ncesinde bu degere bolundr.
1... 2147483647 Deger sayaci 1 igin bolen. 1=1
4423 Deg say1 alm se¢ Deger sayaci 1 igin alarm seger. Bkz. 44.19 Deg say1 fonk
parametresi.
Deger1 Deger sayaci 1 igin dnceden segilebilir alarm. 0
Mot rulmani Deger sayaci 1 igin dnceden segilebilir alarm. 1
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44.24 Deg say2 fonk Deger sayaci 2'yi konfigire eder. Bu sayag, entegrasyon ile,
44.25 Deg say?2 kay parametresi tarafindan segilen sinyalin
altindaki alani dlger. Toplam alan 44.26 Deg say2 lim
parametresi tarafindan belirlenen limiti astiginda bir alarm
verilir (bu parametrenin 1 biti tarafindan etkinlestirilmisse).
Sinyal, 1 saniyelik araliklarla érneklenir. Sinyalin
Olgeklendirilen (bkz. s6z konusu sinyaldeki "FbEQ" sttunu)
degerinin kullanildigini unutmayin.
Sayacin gegerli de@eri, 04.14 Sayici 2 degeri
parametresinden okunabilir. 06.15 Sayici durumu 5 biti,
sayacin limiti agtigini gésterir.
Bit Fonksiyon
Sayici modu
0 0 = Gegici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, 10 saniye boyunca acik kalir.
1 = Kalici: Alarm bit 1 tarafindan etkinlestiriimisse, resetlenene kadar agik kalir.
Alarm aktif (Alarmi etkinlestir)
1 0 = Pasif: Limite ulasildiginda alarm verilmez.
1 = Aktif: Limite ulasildiginda alarm verilir.
44.25 Deg say2 kay Deger sayaci 2 tarafindan izlenecek sinyali seger. Bkz. 44.24
Deg say?2 fonk parametresi.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
44.26 Deg say2 lim Deger sayaci 2 igin alarm limitini belirler. Bkz. 44.24 Deg
say?2 fonk parametresi.
0...2147483647 Deger sayaci 2 igin alarm limiti. 1=1
44.27 Deg say2 bolen Deger sayaci 2 igin bélen. Izlenen sinyalin degeri,
entegrasyon 6ncesinde bu degere bolundur.
1...2147483647 Deger sayaci 2 igin bolen. 1=1
44.28 Deg say2 alm se¢ Deger sayaci 2 igin alarm secger. Bkz. 44.24 Deg say?2 fonk
parametresi.
Deger2 Deger sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm. 0
Mot rulmani Deger sayaci 2 igin 6nceden segilebilir alarm.
44.29 Fanonzm Imt Sogutma fani acik siire sayaci icin limit belirler. Sayag 07.28
Fan galisma zm sinyalini izler (bkz. sayfa 772). Sinyal limite
ulastiginda, 2056 SOGUMA FANI alarmi verilir.
0,00 ... 35791394,11 h | Sogutma fani agik kalma siresi igin alarm limiti. 1=1dak
44.30 GCalisma zm Imt Sirtict calisma siresi sayaci igin limit belirler. Sayag 01.27
Calisma sayaci sinyalini izler (bkz. sayfa 712). Sinyal limite
ulastiginda, 44.31 Calism alarm se¢ parametresi tarafindan
belirlenen alarm verilir.
0,00 ... 35791394,11 h | Siirlici calisma sliresi sayaci igin alarm limiti. 1=1dak
44.31 Calism alarm se¢ Sirtict calisma siresi sayaci igin alarm secer.
Inv temizle Sirlict calisma siresi sayaci igin dnceden segilebilir alarm. | 1
Ek sog fani Sirlict calisma siresi sayaci igin dnceden segilebilir alarm. | 2
Pano fani Sirlict calisma siresi sayaci igin dnceden segilebilir alarm. | 3
DC kapasite Sirlict calisma siresi sayaci igin dnceden segilebilir alarm. | 4
Mot rulmani Sirlict calisma siresi sayacl igin dnceden segilebilir alarm. | 5
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44.32  kWh hiz kntr lim Enerji sayaci icin limit belirler. Sayag 071.24 kwh inverter
sinyalini izler (bkz. sayfa 772). Sinyal limite ulastiginda,
44.33 kWh hiz kntr alm parametresi tarafindan belirlenen
alarm verilir.
0...2147483647 Enerji sayaci igin alarm limiti. 1=1kWh
kWh
44.33  kWh hiz kntr alm Enerji sayaci igin alarm seger.
Inv temizle Enerji sayaci igin 6nceden segilebilir alarm. 1
Ek sog fani Enerji sayaci igin 6nceden segilebilir alarm. 2
Pano fani Enerji sayaci igin 6nceden segilebilir alarm. 3
DC kapasite Enerji sayaci igin dnceden segilebilir alarm. 4
Mot rulmani Enerji sayaci igin 6nceden segilebilir alarm. 5
45 Enerji verimliligi Enerji optimizasyon ayarlari.
Ayrica, bkz. Enerji tasarrufu hesaplayici bélimu, sayfa 80.
45.01 Enerji opt Enerji optimizasyon fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi
birakir. Fonksiyon, suriici nominal yiikiin altinda gahgirken
toplam enerji tiketimini ve motor giirlltu seviyesini azaltacak
sekilde akiyi optimize eder. Toplam verimlilik (motor ve
sirlcindn), yik momentine ve hiza bagl olarak %1...10
arasinda arttirilabilir.
Pasif Enerji optimizasyonu devre disl. 0
Devrede Enerji optimizasyonu etkin. 1
45.02 Enerji Ucreti Eneriji fiyati / kWs. Tasarruflar hesaplanirken referans olarak
kullanilir. Bkz. 01.35 Enerji tasarrufu, 01.36 Parasal tasarruf
ve 01.37 CO2 tasarruf parametreleri.
0,00 ... Eneriji fiyati / kWs. 1=1
21474836,47
45.06 Para brimi Tasarruf hesaplamalari igin kullanilan para birimini belirler.
Lokal Para birimi, 99.01 Dil parametresi ayari ile belirlenir. 0
Eur Euro. 1
Usd ABD dolari. 2
45.07 CO2 gevrim sbt Enerjinin CO, emisyonuna doniistirilmesi igin dénlstiirme
faktorl (kg/kWh veya tn/MWh). 01.37 CO2 tasarruf sinyalinin
(metrik ton cinsinden karbondioksit emisyonundaki azaltma)
degerini hesaplamak icin MWh cinsinden tasarruf edilen
enerji carpani olarak kullanilir.
01.37 CO2 tasarruf = 01.35 Enerji tasarrufu (MWh) x 45.07
CO2 gevrim sbt (tn/MWh).
0,0...10,0 Enerjinin CO, emisyonuna dénistiiriimesi igin donlstirme | 1=1
faktoru (kg/kWh veya tn/MWh).
45.08 Pompa ref guci Dogrudan beslemeye baglandiginda pompa guici. Enerji
tasarruflari hesaplanirken referans olarak kullanihir. Bkz.
01.35 Enerji tasarrufu, 01.36 Parasal tasarruf ve 01.37 CO2
tasarruf parametreleri.
%0,0 ... 1000,0 Nominal motor glictiniin yilizdesi olarak pompa glicu. 1=1
45.09 Enerji reset 01.35 Enerji tasarrufu, 01.36 Parasal tasarruf ve 01.37 CO2
tasarruf enerji sayaglarini resetler.
Tamam Resetleme talebi yok (normal ¢alisma). 0
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Reset Enerji sayaglari resetlenir. Deger otomatik olarak Tamam 1
durumuna doner.
47 Gerilim kontrolii Asin gerilim ve disiik gerilim kontrol ayarlari.
Ayrica bkz. DC gerilim kontrolii, sayfa 75.
47.01 Yuksek ger kntr DC ara devrenin asiri gerilim kontroliinii devreye alir.
Yuksek ataletli yikin hizl frenleme yapmasi DC bara
geriliminin asiri gerilim denetim limitine ylikselmesine neden
olur. DC geriliminin sinir agsmasini énlemek icin asiri gerilim
kontrol cihazi frenleme momentini otomatik olarak azaltir.
Pasif Asiri gerilim kontroli devre digi birakilir. 0
Devrede Asiri gerilim kontroll etkinlestirilir.
47.02 Duslk ger kntr DC ara devrenin disuk gerilim kontroluni devreye alir. Girig
gucuniin kesilmesi sonucu DC gerilimi duserse, dusuk gerilim
kontrol cihazi gerilimi alt limitin Gzerinde tutabilmek igin motor
momentini otomatik olarak dugurir. Motor momentinin
dusurilmesi ile ylkin ataleti surlicliye rejeneratif enerji saglar;
béylece DC hattinin sarjli kalmasini sadlar ve motor serbest
durus yapana kadar bir duguk gerilim agmasi olmasini engeller.
Yiksek ataletli sistemlerde, gli¢ kaybinda ¢alismaya devam
etme fonksiyonu gibi davranir.
Pasif Dusuk gerilim kontroll devre digi birakilir. 0
Devrede Dusuk gerilim kontroll etkinlestirilir.
47.03 Besl ger oto tan Besleme geriliminin otomatik tanimlanmasini devreye alir.
Pasif Besleme geriliminin otomatik tanimlanmasi devre disi. 0
Devrede Besleme geriliminin otomatik tanimlanmasi devrede.
47.04 Besleme ger Nominal besleme gerilimini tanimlar. Besleme gerilimi
otomatik tanitiminin 47.03 Besl ger oto tan parametresi
tarafindan devreye alinmamis olmasi durumunda kullanilir.
0...1000 V Nominal besleme gerilimi. 10=1V
49 Veri depolama Kullanici igin ayrilan veri depolama parametreleri.
Bu parametreler, diger parametrelerin isaret ayarlari
kullanilarak yazilabilir ve okunabilir. Dort 16 bitli ve dort 32
bitli depolama parametresi bulunmaktadir.
49.01 Veri depo1 Veri depolama parametresi 1.
-32768 ... 32767 16 bitli veri. 1=1
49.02 Veri depo2 Veri depolama parametresi 2.
-32768 ... 32767 16 bitli veri. 1=1
49.03 Veri depo3 Veri depolama parametresi 3.
-32768 ... 32767 16 bitli veri. 1=1
49.04 Veri depo4 Veri depolama parametresi 4.
-32768 ... 32767 16 bitli veri. 1=1
49.05 Veri depo5 Veri depolama parametresi 5.
-2147483647 ... 32 bitli veri. 1=1
2147483647
49.06 Veri depo6 Veri depolama parametresi 6.
-2147483647 ... 32 bitli veri. 1=1

2147483647
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49.07 Veri depo7 Veri depolama parametresi 7.
-2147483647 ... 32 bitli veri. 1=1
2147483647
49.08 Veri depo8 Veri depolama parametresi 8.
-2147483647 ... 32 bitli veri. 1=1
2147483647
50 Fieldbus Bir fieldbus adapt6rii yoluyla iletisim konfigiirasyonuna iligkin
ayarlar.
Ayrica bkz. Fieldbus adaptérti ile kontrol bélimi, sayfa 359.
50.01 FBA devrede Sdrictu ile fieldbus adaptori arasindaki haberlesmeyi
devreye alir.
Pasif Sdrict ile fieldbus adaptori arasindaki iletisim devre disi 0
birakilir.
Devrede Siricu ile fieldbus adapt6ri arasindaki iletisim etkinlestirilir. | 1
50.02 Hab kayip fonk Sdrtcunn bir fieldbus iletisim kesintisine nasil tepki
verecegini seger. Zaman gecikmesi 50.03 Hab kayip zm
parametresi tarafindan tanimlanir.
Hayir iletisim kesintisi algilama devre disi birakilir. 0
Hata iletisim kesintisi algilama etkindir. Bir iletisim kesintisi 1
Uzerine surucl, FIELDBUS HATASI (0x7510) ile acar ve
serbest durug yapar.
Guvenli hiz iletigim kesintisi algilama etkindir. Bir iletigim kesintisi 2
Uzerine surlcl, FIELBUS HATASI (0x7510) alarmi Uretir ve
hizi, 30.02 Glivenli hiz ref parametresi tarafindan tanimlanan
degere ayarlar.
UYARI! Bir iletisim kesintisi durumunda galismaya
devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
Son hiz lletisim kesintisi algilama etkindir. Iletisim kesintisi 3
oldugunda, sirici FIELBUS HATASI (0x7510) alarmini
Uretir ve hizi, surtciniin ¢alistigi seviyede dondurur. Hiz,
son 10 saniye Uzerinden hesaplanan ortalama hiza gére
belirlenir.
UYARI! Bir iletisim kesintisi durumunda galismaya
devam etmenin glvenli oldugundan emin olun.
50.03 Hab kayip zm 50.02 Hab kayip fonk parametresi tarafindan tanimlanan
islem gerceklesmeden 6nceki zaman gecikmesini tanimlar.
Zaman sayimi baglanti mesaji giincelleyemediginde baslar.
0,3...6553,5s Zaman gecikmesi. 10=1s
50.04 FBA ref1 modu FBA REF1 fieldbus referansi 6lgeklendirmesini ve fieldbus'a
gonderilen gergek degeri secer (FBA ACT1).
Ham veri Olgeklendirme yok (yani veri dlgeklendirimeden aktarilir). 0
Fieldbus'a génderilen gercek deder kaynagi, 50.06 FBA
gerc1 kay parametresi tarafindan segilir.
1 Ayrilmis. 1
Hiz Fieldbus adaptér modulii hiz referansi 6lgeklendirme 2

kullanir. Hiz referansi dlgeklendirme, kullanilan fieldbus
profili tarafindan tanimlanir (6rn. ABB Sdruculeri Profili
tamsayi deg@eri 20000, 79.01 Hiz skalama parametresi
degerine karsilk gelir). 07.017 Motor hizi rpm sinyali,
fieldbus'a gercek deger olarak génderilir. iigili fieldbus
adaptér modilinin Kullanim Kilavuzuna bakin.
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50.05 FBA ref2 modu Fieldbus referansi FBA REF2 6lgeklendirmesini seger.
Bkz. 50.04 FBA ref1 modu parametresi.
Ham veri Bkz. 50.04 FBA ref1 modu parametresi. 0
1 Ayriimis.
Hiz Bkz. 50.04 FBA ref1 modu parametresi. 2
50.06 FBA ger¢1 kay 50.04 FBA ref1 modu / 50.05 FBA ref2 modu parametresi
Ham veri olarak ayarlandiginda, fieldbus gergek degeri 1 igin
kaynak seger.
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
50.07 FBA ger¢2 kay 50.04 FBA ref1 modu | 50.05 FBA ref2 modu parametresi
Ham veri olarak ayarlandiginda, fieldbus gergek degeri 2 igin
kaynak secer.
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
50.08 Fba sw bit12 kay Serbestce programlanabilir fieldbus durum word biti 28
kaynagini seger (02.24 FBA ana SW bit 28). Fieldbus iletigsim
profilinin bu islevselligi desteklemiyor olabilecegini
unutmayin.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
50.09 Fba sw bit13 kay Serbestce programlanabilir fieldbus durum word biti 29
kaynagini seger (02.24 FBA ana SW bit 29). Fieldbus iletigsim
profilinin bu islevselligi desteklemiyor olabilecegini
unutmayin.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
50.10 Fba sw bit14 kay Serbestce programlanabilir fieldbus durum word biti 30
kaynagini seger (02.24 FBA ana SW bit 30). Fieldbus iletigsim
profilinin bu islevselligi desteklemiyor olabilecegini
unutmayin.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
50.11 Fba sw bit15 kay Serbestce programlanabilir fieldbus durum word biti 31
kaynagini seger (02.24 FBA ana SW bit 31). Fieldbus iletigsim
profilinin bu islevselligi desteklemiyor olabilecegini
unutmayin.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
50.15 FB kullanilan cw Sirlcuyl kontrol eden fieldbus Kontrol Word'l seger.

Pointer

Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).
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50.20 FB main sw fonk

Sdricunin 02.24 FBA ana SW bit 1 (Etkin) igin deger
tanimlarken temel aldigi kurali seger.

Bit Adi

Bilgi

0 Calisma izin
fnk

1 = Sadece parametre:

surlict bite deger 1 yazar.

Harici galisma izni sinyali (par. 70.71 Run enable) 1 degerine sahipken

0 = Param VE Fb cw:

Harici galisma izni sinyali (par. 70.17 Run enable) 1 VE 02.22 FBA main
CW 7 bit (Calisma izni) 1 oldugunda, siirlicu bite deger 1 yazar.

51 FBA ayarlari

Fieldbus adaptore 6zel ayarlari.

51.01 FBA tipi

Bagli fieldbus adaptér modulindn tipini géruntuler.

0 = Fieldbus modili bulunamadi ya da uygun sekilde
baglanmamis ya da 50.07 FBA devrede parametresi Pasif
olarak ayarlanmis, 1 = PROFIBUS DP, 32 = CANopen,

37 = DeviceNet, 128 = Ethernet, 132 = PROFINET IO,
135 = EtherCAT, 136 = Ethernet POWERLINK, 485 = RS-
485, 62944 = SERCOS araylzi.

51.02 FBA par2

Parameters 571.02...51.26 parametreleri adaptdr moduline
6zgudur. Daha fazla bilgi igin, fieldbus adaptér modulinin
Kullanim Kilavuzuna bakin. Bu parametrelerin hepsinin
kullaniimayabilecegini unutmayin.

51.26 FBA par26

Bkz. 51.02 FBA par2 parametresi.

51.27 FBA par tazele

Tum degistirilmis adaptér moduli konfiglirasyon parametre
ayarlarini onaylar. Yenilemeden sonra, deger otomatik
olarak Tamam de@erine geri doner.

Not: Bu parametre sirlcu calisirken degistirilemez.

Tamam Yenileme tamamlandi. 0
Tazele Yenileniyor. 1
51.28 Par tablo ver Sdrictnin hafizasinda saklanan fieldbus adaptér moduli
konfiglirasyon esleme dosyasinin parametre tablosu
revizyonunu gosterir.
xyz formatinda, burada x = major revizyon numarasi; y =
mindr revizyon numarasi; z = dizeltme numarasi.
0x0000...0xFFFF Parametre tablosu revizyonu. 1=1
51.29 Siur tip kodu Suriciniun hafizasinda saklanan fieldbus adaptér modulu
konfigiirasyon esleme dosyasinin siriici tipi kodunu gosterir.
0 ... 65535 Fieldbus adaptér modiilii esleme dosyasinin surici tipi 1=1
kodu.
51.30 Adres surimu Sdricinin hafizasinda saklanan fieldbus adaptér moduli
esleme dosyasi revizyonunu ondalik say formatinda
gosterir. Ornek: 0x107 = revizyon 1.07.
0 ... 65535 Esleme dosyasi revizyonu. 1=1
51.31 D2FBA hab durumu | Fieldbus adaptér moduli iletisiminin durumunu goérintiler.
Bos Adaptor konfigiire edilmemis. 0

Calis basl

Adaptor baslatiliyor.
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Zaman asimi Adaptor ve siriict arasindaki haberlesmede bir zaman 2
gecikmesi gergeklesmistir.

Konf hatasi Adaptor konfigiirasyon hatasi: Fieldbus adaptor 3
moduliindeki ortak program revizyonunun majér ya da minér
revizyon kodu moddil i¢in gereken revizyon degil (bkz. 57.32
FBA hab sw siir parametresi) veya dosya kargidan yikleme
esleme Ug kereden daha fazla sayida basarisiz olmus.

Off-line Adaptor kapall durumda.

On-line Adaptér agik durumda.

Reset Adaptdr, donanim resetleme islemi gerceklestiriyor.
51.32 FBA hab sw sir Adaptér moduliinin ortak program revizyonunu axyz

formatinda goérintiler; a = major revizyon numarasi, xy =
mindr revizyon numarasi, z = diizeltme numarasi.
Ornek: 190A = revizyon 1.90A.

Adaptér modulinin ortak program versiyonu. 1=1

51.33 FBA uyg sw sur Adaptér modulin uygulama program revizyonunu axyz
formatinda gosterir: a = major revizyon numarasi; xy = mindr
revizyon numaralari; z = diizeltme numarasi.

Ornek: 190A = revizyon 1.90A.

Adaptér moduliinin uygulama programi revizyonu. 1=1
52 FBA data giris Fieldbus adaptori araciligiyla striclden fieldbus kontrol
cihazina aktarilacak olan verilerin segimi.
52.01 FBA datain1 52.01...52.12 parametreleri, strlictiden fieldbus kontrol
cihazina aktarilacak olan verileri seger.
4 Durum Word (16 bit) 4
5 Gercek deger 1 (16 bit) 5
6 Gergek deger 2 (16 bit) 6
14 Durum Word (32 bit) 14
15 Gergek deger 1 (32 bit) 15
16 Gergek deger 2 (32 bit) 16
101...9999 Parametre dizini 1=

52.12 FBAdatain12 Bkz. parametre 52.01 FBA data in1.
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53 FBA data cikis Fieldbus adaptorii araciligiyla fieldbus kontrol cihazindan
surlcliye aktarilacak olan verilerin segimi.
53.01 FBA data out1 53.01...53.12 parametreleri, fieldbus kontrol cihazindan
slrlicliye aktarilacak olan verileri seger.
1 Kontrol Word (16 bit) 1
2 Referans REF1 (16 bit) 2
3 Referans REF2 (16 bit) 3
11 Kontrol Word (32 bit) 1
12 Referans REF1 (32 bit) 12
13 Referans REF2 (32 bit) 13
101...9999 Parametre dizini 1=
53.12 FBA data out12 Bkz. parametre 53.01 FBA data out1.
56 Panel gosterimi Kontrol paneli izerinde gérintiilenecek sinyallerin segilmesi.
56.01 Sinyal1 param Opsiyonel kontrol panelinde gériintiilenecek ilk sinyali seger.
Varsayilan sinyal 01.03 Cikis frekansi seklindedir.
00,00 ... 255.255 Gorintllenecek 1. sinyal. -
56.02 Sinyal2 param Opsiyonel kontrol panelinde gériintiilenecek ikinci sinyali
secer. Varsayilan sinyal 071.04 Motor akimi seklindedir.
00.00 ... 255.255 Gorintilenecek 2. sinyal. -
56.03 Sinyal3 param Opsiyonel kontrol panelinde géruntiilenecek Gguincu sinyali
seger. Varsayilan sinyal 07.06 Motor momenti seklindedir.
00.00 ... 255.255 Gorintilenecek 3. sinyal. -
56.04 Sinyal1 modu 56.01 Sinyal1 param parametresi tarafindan segilen sinyalin,
opsiyonel kontrol panelinde géruntiilenme seklini tanimlar.
Pasif Sinyal goriintilenmez. Devre disi birakilimayan diger -1
sinyaller, ilgili sinyal adlari ile bir arada gésterilir.
Normal Sinyali, birim ile birlikte sayisal bir deger olarak gosterir. 0
Bar Sinyali, yatay cubuk olarak gosterir. 1
inv ismi Sdricu adini gésterir. (Suriict adi, DriveStudio PC araci 2
kullanilarak ayarlanabilir.)
inv tipi Siirlici tipini gosterir. 3
56.05 Sinyal2 modu 56.02 Sinyal2 param parametresi tarafindan segilen sinyalin,
opsiyonel kontrol panelinde géruntiilenme seklini tanimlar.
Pasif Sinyal goriintilenmez. Devre disi birakiimayan diger -1
sinyaller, ilgili sinyal adlari ile bir arada gésterilir.
Normal Sinyali, birim ile birlikte sayisal bir deger olarak gosterir. 0
Bar Sinyali, yatay cubuk olarak gosterir. 1
inv ismi Sdricu adini gésterir. (Suriict adi, DriveStudio PC araci 2
kullanilarak ayarlanabilir.)
inv tipi Siirici tipini gosterir. 3
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56.06 Sinyal3 modu 56.03 Sinyal3 param parametresi tarafindan segilen sinyalin,
opsiyonel kontrol panelinde goériintiilenme seklini tanimlar.
Pasif Sinyal goriintiilenmez. Devre disi birakilmayan diger -1
sinyaller, ilgili sinyal adlari ile bir arada gosterilir.
Normal Sinyali, birim ile birlikte sayisal bir deder olarak gosterir. 0
Bar Sinyali, yatay cubuk olarak gosterir.
inv ismi Sirlcu adini gésterir. (Stricu adi, DriveStudio PC araci 2
kullanilarak ayarlanabilir.)
Inv tipi Siiriicii tipini gosterir. 3
56.07 Lokal ref birimi Hiz referansinin girilme bicimini ve kontrol paneli ve
DriveStudio bilgisayar araci tarafindan gériintilenme seklini
tanimlar. Ayrica, 02.34 Panel ref sinyal birimini de belirler.
Not: Hiz referansi kontrol panelinden verildiginde, harici
kontrol i¢in de bu parametre gegerlidir.
rpm Hiz referansi rpm olarak gorintilenir ve girilir. 0
Yizde Hiz referansi ylizde olarak géruntulenir ve girilir.
Olgeklendirme asagidaki gibidir:
Kontrol paneli Hiz (rpm)
referansi
%100 20.01 Maksimum hiz
%0 0
%-100 20.02 Minimum hiz
58 Gomiili Modbus Dahili fieldbus (EFB) arabirimi igin konfiglirasyon
parametreleri.
Ayrica bkz. Dahili fieldbus (haberlesme agi) araylizii
araciligiyla kontrol bélumi, sayfa 337.
58.01 Protokol segimi Dahili fieldbus haberlesme protokoliinii etkinlestirir/devre
disi birakir.
Not: Dahili fieldbus arabirimi etkinlestirildiginde, siricu -
sirlict baglanti islemi (parametre grubu 76) otomatik olarak
devre disi birakilir.
Pasif Devre disl. 0
Modbus RTU Modbus RTU protokoll etkinlestiriimis. 1
58.03 Nod adresi Digum adresini tanimlar.
0...247 Dugum adresi. 1=1
58.04 Haberlesme hizi RS-485 hattinin baud hizini secer.
4800 4,8 kbit/s. 0
9600 9,6 kbit/s. 1
19200 19,2 kbit/s. 2
38400 38,4 kbit/s. 3
57600 57,6 kbit/s. 4
76800 76,8 kbit/s. 5
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115200 115,2 kbit/s. 6

58.05 Parite Data bitlerinin sayisini, eslik biti kullanimi ve tarini ve
durma bitlerinin sayisini seger.

8 tek 1 Sekiz veri biti, eslik biti yok, bir stop biti. 0

8tek 2 Sekiz veri biti, eslik biti yok, iki stop biti. 1

8 cift 1 Sekiz veri biti, ¢ift eslik biti, bir stop biti. 2

8 tek 1 Sekiz veri biti, tek eslik biti, bir stop biti. 3

58.06 Kontrol profili Modbus protokolu tarafindan kullanilan haberlesme profilini
seger.

ABB Klasik ABB Sdructuleri profili, klasik versiyon. 0

ABB ileri ABB Siriculeri profili, gelistiriimis versiyon. 1

DCU 16-bit DCU 16 bitli profil. 2

DCU 32-bit DCU 32 bitli profil. 3

58.07 Hab kayip zamani EFB iletisim kaybi gértintiilemesi icin zaman gecikmesi
sinirini tanimlar. E@er bir iletisim kesintisi zaman gecikmesi
sinirini asarsa, fonksiyon 58.09 Hab kayip modu
parametresi ile tanimlanan islemle devam eder. Ayni
zamanda, bkz. 58.08 Hab kayip modu parametresi.

0...60000 ms Zaman gecikmesi hesaplama faktorii. Gergek zaman 100 =1ms
gecikmesi degeri asadidaki sekilde hesaplanir:

Hab kaybi zaman gecikmesi x 100 ms
Ornek: Bu degeri 22 olarak ayarlarsaniz, gergek zaman
gecikmesi degeri $6yle olur: 22 x 100 ms = 2 200 ms.

58.08 Hab kayip modu EFB iletisim kaybi gértintiilemesini etkinlestirir/devre digi
birakir ve hangi Modbus kayit erisiminin zaman gecikmesi
sayacini sifirlayacagini tanimlar. Bkz. 58.07 Hab kayip
zaman| parametresi.

Yok EFB iletisim kaybi gértntiilemesi devre disi birakilir. 0

Mesaj EFB iletisim kaybi gértintiilemesi etkinlestirilir. Herhangi bir | 1
Modbus istedi zaman gecikmesi sayacini sifirlar.

Kntr yazma EFB iletisim kaybi gérintilemesi etkinlestirilir. Kontrole veya | 2
referans word'line yazmak zaman gecikmesi sayacini
sifirlar.

58.09 Hab kayip modu EFB iletisim kaybi gértintiilemesi uyandiktan sonra surucu
calismasini tanimlar. Bkz. parametre 58.07 Hab kayip
zamani ve 58.08 Hab kayip modu.

Yok Eylem yok. 0

Hata Surlicti EFB COMM LOSS (0x7540) hatasinda agilir. 1

Guvenli hiz Suriict EFB COMM LOSS (0x7540) alarmi olusturur ve 2
glivenli hizi kullanima sokar (bkz. 30.02 Giivenli hiz ref
parametresi).

Son hiz Sirict EFB COMM LOSS (0x7540) alarmi olusturur ve son | 3
hizi kullanima sokar (son 10 saniye lzerinden hesaplanan
ortalama).

58.10 Tazeleme ayarlar 58.01...58.09 parametrelerinin ayarlarini yeniler.
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Tamam Basl. degeri. Yenileme yapildiktan sonra deger geri yiklenir. | 0
Tazele Yenile. 1
58.11 Referans odlcegi Fieldbus referanslarini siirlicti referanslarina ve gergek
surtict degerlerini gergek fieldbus sinyallerine 6lgeklerken
DCU 16 bitli haberlesme profilinin kullandigi faktéra tanimlar.
Referanslar bu dlgekleme faktérlyle carpilir. Bkz. DCU 16
bitli profil bélimu, sayfa 350.
1...65535 Olgekleme faktorii. 1=1
58.15 Hab teshisi Haberlesme diagnostigi isaretleme bitleri igin 16 bitli toplu
boolean data word. Salt okunur.
Bit Bilgi
0 Ayrilmis.
1 Son alinan paket bu digum igin degildi.
2 Ayrilmis.
3 Calistirma sonrasinda en az bir paket basarili bir sekilde alindi.
4 Ayriimis.
5 Haberlesme zaman gecikmesi meydana geldi.
6...7 Ayrilmis.
8 Parametre degeri sinir ihlali nedeniyle son yazma basarili olmadi.
9 32 bitli bir degeri okumak icin sadece tek bir kayit kullanildigindan son okuma basarili
olmad.
10 Parametre salt okunur oldugundan son yazma basarili olmadi.
1" Parametre veya grup mevcut olmadigindan son parametre erisimi basarili olmadi.
12...14 | Ayrilmis.
15 32 bitli bir degeri okumak icin sadece tek bir kayit kullanildigindan son yazma basaril
olmadi.
16...31 |Ayriimis.
0x0000...0xFFFF Data word (hex). 1=1
58.16  Alinan paket Sadece sirlcuye adreslenen bu tir paketleri dahil ederek
suriict tarafindan alinan mesaj paketi sayisini gésterir. Not:
Kullanici sayaci sifirlayabilir (degeri 0'a ayarlayarak).
0...65535 Mesaj paketi sayisi. 1=1
58.17 Gonderilen paket Sdriict tarafindan génderilen mesaj paketi sayisini gosterir.
Not: Kullanici sayaci sifirlayabilir (degeri 0'a ayarlayarak).
0...65535 Mesaj paketi sayisi. 1=1
58.18 Tum paketler Fieldbus baglantisi Gzerinde gegerli herhangi bir digime
adreslenen tim paketleri dahil ederek surtcl tarafindan
alinan mesaj paketi sayisini gésterir. Not: Kullanici sayaci
sifirlayabilir (degeri 0'a ayarlayarak).
0...65535 Mesaj paketi sayisi. 1=1
58.19 UART hatalari Sirlcunun aldigi CRC hatalari disindaki haberlesme
hatalarini (6rnegin UART arabellegi asiri akis hatalarr)
iceren mesaj sayisini gosterir. Salt okunur.
0...65535 Hata iceren mesaj sayisi (CRC hatasi igeren mesajlar harig). [ 1 =1
58.20 CRC hatalar Sirtctnun aldigr Dongusel Dayanikhlik Kontroli (CRC)
iceren mesaj sayisini gdsterir. Salt okunur.
Not: Yiksek elektromanyetik gurilti seviyeleri hata
olusturabilir.
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0...65535 CRC hatalari iceren mesaj sayisi. 1=1
58.21 Raw CW LSB Sdrictinin Modbus master'den aldigi Kontrol Word'iin LSW
bolumini gosterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilik deger olarak Kontrol word'tin 0...15 bitleri. 1=1
58.22 Raw CW MSB Suriiciiniin Modbus master'den aldigi Kontrol Word'tiin MSW
bolumunu goésterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilik deger olarak Kontrol word'iin 16...32 bitleri. 1=1
58.23 Raw SW LSB Sdrtuctinin Modbus master'e génderdigi Durum Word'ln
LSW bolimana gosterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilik deger olarak Durum word'lin 0...15 bitleri. 1=1
58.24 Raw SW MSB Sdrictinin Modbus master'e génderdidi Durum Word'in
MSW bélimini gosterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilik deger olarak Durum word'lin 16...32 bitleri. 1=1
58.25 Raw Ref 1LSB Suriiciiniin Modbus master'den aldigi referans 1'in LSW
bélumunu goésterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilhk deger olarak referans 1'in 0...15 bitleri. 1=1
58.26 Raw Ref1 MSB Sdriacuinin Modbus master'den aldigi referans 1'in MSW
bolimuni gosterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilik deger olarak referans 1'in 16...32 bitleri. 1=1
58.27 Raw Ref2LSB Sdrictinin Modbus master'den aldigi referans 2'nin LSW
bolimuni gosterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilik deger olarak referans 2'nin 0...15 bitleri. 1=1
58.28 Raw Ref2 MSB Suriiciiniin Modbus master'den aldidi referans 2'nin MSW
bolumunu goésterir. Salt okunur.
0x0000...0xFFFF Onaltilk deger olarak referans 2'nin 16...32 bitleri. 1=1
58.30 Gonderim gecikme | Slave'in bir cevap génderene kadar bekledigi gecikme
suresini tanimlar.
0...65335 ms Aktarim gecikme sdresi. 1=1ms
58.31 Ret uyg hatasi Sdrictinin Modbus harici kodlarini génderip
géndermeyecegini seger.
Hayir Hayir 0
Evet Evet 1
58.32 Word sirasi Modbus kasasindaki data wordlerinin sirasini tanimlar.
MSW LSW ik olarak en anlamli word, ardindan en az anlamli word. 0
LSW MSW ik olarak en az anlamli word, ardindan en anlamli word. 1
58.35 Datal/O1 Modbus master'in, Modbus In/Out parametresi no. 1'e ait
kayit adresinden okudugunda veya bu adrese yazdiginda
eristigi strlicii parametresinin adresini tanimlar. Modbus
master datanin tiriini (giris veya ¢ikis) tanimlar.
Deger Modbus kasasinda 2 adet 16 bitli word kullanilarak
tasinir. Striicli parametresi 16 bitli bir degerse, LSW (En az
anlamli word) degeri tasir. Stirlicli parametresi 32 bitli bir
degerse, bir sonraki Modbus In/Out parametresi de ayrilir.
0...9999 Parametre adresi. Bigim: xxyy, burada: 1=1

XX = parametre grubu
yy = parametre dizini
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58.36 Data I/O 2 Bkz. parametre 58.35.
0...9999 Bkz. parametre 58.35. 1=1
58.58 Data I/O 24 Bkz. parametre 58.35.
0...9999 Bkz. parametre 58.35. 1=1
64 Yiik analizorii Tepe deger ve genislik gunltgu ayarlari.
Ayrica, bkz. Yiik analizérii bélimi, sayfa 817.
64.01 PVL sinyali Tepe deger gunligl tarafindan izlenecek sinyali seger.
Sinyal, 64.02 PVL filtre zm parametresi tarafindan belirlenen
filtreleme suresi kullanilarak filtrelenir.
Tepe degeri, o0 andaki 6nceden seg¢ilmis sinyallerle birlikte
64.06...64.11 parametrelerine saklanir.
64.03 Logger reset parametresi, hem tepe deger gunligiini
hem de genislik gunligu 2'yi resetler. Glinliklerin
resetlendigi en son zaman 64. 13 parametresinde saklanir.
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
inv glici 01.22 Gig¢ g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor giici 01.23 Motor giicli (bkz. sayfa 112). 1073742103
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
64.02 PVL filtre zm Tepe deg@er gunligi filtreleme suresi. Bkz. 64.01 PVL sinyali
parametresi.
0,00 ... 120,00 s Tepe deger gunligu filtreleme siresi. 100=1s

64.03 Logger reset

Tepe deger gunligl ve genislik ginliga 2'yi resetlemek igin
sinyal seger. (Genislik ginlugi 1 resetlenemez.)

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).
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64.04 AL sinyali Genislik guinligl 2 tarafindan izlenecek sinyali secer. Sinyal,
slrlcl galisirken 200 msn'lik araliklarla 6rneklenir.
Sonuglar, 64.24...c64.33 parametreleri tarafindan
gorintdlenir. Her parametre, bir genislik araligini temsil eder
ve orneklerin hangi bélimunin o araliga dustuguni gosterir.
%100'e karsilik gelen sinyal degeri 64.05 AL sinyal temeli
parametresi tarafindan tanimlanir.
64.03 Logger reset parametresi, hem tepe deger gunlugini
hem de genislik gunlugi 2'yi resetler. Giinliiklerin
resetlendigi en son zaman 64.13 parametresinde saklanir.
Not: Geniglik glinliigi 1, motor akimini izlemek lizere
sabitlenmistir (07.04 Motor akimi). Sonuglar, 64.14...c64.23
parametreleri tarafindan gérintulenir. Sinyal degerinin
%100't, stricinin maksimum ¢ikis akimina karsilik gelir
(bkz. ilgili Donanim Kilavuzu).
Hiz rpm 01.01 Motor hizi rpm (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Frekans 01.03 Cikis frekansi (bkz. sayfa 112). 1073742083
Akim 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Moment 01.06 Motor momenti (bkz. sayfa 112). 1073742086
DC gerilim 01.07 Dc gerilim (bkz. sayfa 112). 1073742087
Inv glicii 01.22 Glig g/¢ (bkz. sayfa 112). 1073742102
Motor glcl 01.23 Motor giicti (bkz. sayfa 112). 1073742103
Proses gerg 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
PID gikis 04.05 PID ¢ikis (bkz. sayfa 123). 1073742853
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
64.05 AL sinyal temeli %100 genislige karsilik gelen sinyal degerini tanimlar.
0,00 ... 32768,00 %100'e karsilik gelen sinyal degeri. 100 =1
64.06 PVL pik degeri Tepe deger glinligl tarafindan kaydedilen tepe deger.
-32768,00 ... Tepe deger. 100 =1
32768,00
64.07 Pik gind Tepe degerin kaydedildigi tarih.
01.01.80 ... Tepe olusma tarihi (gg.aa.yy). 1=1d
64.08 Pik zamani Tepe degerin kaydedildigi saat.
00:00:00 ... Tepe olugsma saati. 1=1s
23:59:59
64.09 Pik aninda akim Tepe degerin kaydedildigi andaki motor akimi.
-32768,00 ... Tepe degerdeki motor akimi. 100=1A
32768,00 A
64.10 Pik aninda DC V Tepe degerin kaydedildigi anda, surlici ara DC devresindeki
gerilim.
0,00 ... 2000,00 V Tepe degerdeki DC gerilim. 100=1V
64.11 Pik aninda hizi Tepe degerin kaydedildigi andaki motor hizi.
-32768,00...32768,0 | Tepe degerdeki motor hizi. 100 =1 rpm

0 rpm
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64.12 Gin reseti Tepe deger gunligl ve genislik ginlidd 2'nin son
resetlendigi tarih.
01.01.80 ... GunlUklerin son reset tarihi (gg.aa.yy). 1=1d
64.13 Zaman reseti Tepe deger gunligl ve genislik glinlidu 2'nin son
resetlendigi saat.
00:00:00 ... Gunluklerin son reset saati. 1=1s
23:59:59
64.14 AL1 %0 -- 10 Geniglik gunlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %0 - 10
araligina diisen 6rnekler yiizdesi.
0,00 ... 100,00% %0 - 10 arasindaki genislik glinligi 1 érnekleri. 100 = %1
64.15 AL1 %10 -- 20 Genislik gunlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %10 - 20
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00 ... 100,00 %10 - 20 arasindaki geniglik gunlugi 1 érnekleri. 100 = %1
64.16  AL1 %20 -- 30 Geniglik gunlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %20 - 30
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00 ... 100,00 %20 - 30 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. 100 = %1
64.17 AL1 %30 -- 40 Geniglik gunligi 1 tarafindan kaydedilen ve %30 - 40
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00 ... 100,00 %30 - 40 arasindaki genislik glinligu 1 érnekleri. 100 = %1
64.18 AL1 %40 -- 50 Genislik gunligi 1 tarafindan kaydedilen ve %40 - 50
araligina dusen érnekler yuzdesi.
%0,00 ... 100,00 %40 - 50 arasindaki geniglik gunlugi 1 érnekleri. 100 = %1
64.19 AL1 %50 -- 60 Geniglik gunlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %50 - 60
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00 ... 100,00 %50 - 60 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. 100 = %1
64.20 AL1 %60 -- 70 Geniglik gunligi 1 tarafindan kaydedilen ve %60 - 70
araligina diisen érnekler yiizdesi.
%0,00 ... 100,00 %60 - 70 arasindaki genislik glinligu 1 drnekleri. 100 = %1
64.21 AL1 %70 -- 80 Genislik glinliigt 1 tarafindan kaydedilen ve %70 - 80
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00 ... 100,00 %70 - 80 arasindaki geniglik gunlugi 1 érnekleri. 100 = %1
64.22 AL1 %80 -- 90 Geniglik gunlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %80 - 90
araligina dusen ornekler ylzdesi.
%0,00 ... 100,00 %80 - 90 arasindaki genislik gunligi 1 érnekleri. 100 = %1
64.23 AL1 %90 Uzeri Geniglik gunlugi 1 tarafindan kaydedilen ve %90'i asan
ornekler ylzdesi.
%0,00 ... 100,00 %90 Uzerindeki genislik glinligu 1 drnekleri. 100 = %1
64.24 AL2 %0 -- 10 Genislik gunligi 2 tarafindan kaydedilen ve %0 - 10
araligina dusen érnekler yluzdesi.
%0,00 ... 100,00 %0 - 10 arasindaki genislik glinligl 2 drnekleri. 100 = %1
64.25 AL2 %10 -- 20 Geniglik gunlugi 2 tarafindan kaydedilen ve %10 - 20
araligina dusen érnekler ylzdesi.
%0,00 ... 100,00 %10 - 20 arasindaki genislik gunlugi 2 érnekleri. 100 = %1
64.26 AL2 %20 -- 30 Geniglik gunligi 2 tarafindan kaydedilen ve %20 - 30
araligina dusgen érnekler yuzdesi.
%0,00 ... 100,00 %20 - 30 arasindaki genislik gunligi 2 érnekleri. 100 = %1
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64.27 AL2 %30 -- 40 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %30 - 40
araligina diisen 6rnekler yizdesi.
%0,00 ... 100,00 %30 - 40 arasindaki genislik ginligi 2 érnekleri. 100 = %1
64.28 AL2 %40 -- 50 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %40 - 50
araligina dusen ornekler yluzdesi.
%0,00 ... 100,00 %40 - 50 arasindaki geniglik gunlugi 2 érnekleri. 100 = %1
64.29 AL2 %50 -- 60 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %50 - 60
araligina diisen ornekler ylzdesi.
%0,00 ... 100,00 %50 - 60 arasindaki genislik guinligi 2 érnekleri. 100 = %1
64.30 AL2 %60 --70 Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %60 - 70
araligina diisen 6rnekler yuzdesi.
%0,00 ... 100,00 %60 - 70 arasindaki genislik ginligu 2 érnekleri. 100 = %1
64.31 AL2 %70 -- 80 Genislik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %70 - 80
araligina dusen ornekler yluzdesi.
%0,00 ... 100,00 %70 - 80 arasindaki geniglik gunligi 2 érnekleri. 100 = %1
64.32 AL2 %80 -- 90 Geniglik glinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %80 - 90
araligina diisen ornekler ylzdesi.
%0,00 ... 100,00 %80 - 90 arasindaki genislik gunligi 2 érnekleri. 100 = %1
64.33  AL2 %90 lzeri Geniglik guinligu 2 tarafindan kaydedilen ve %90'i agan
ornekler ylizdesi.
%0,00 ... 100,00 %90 Ulzerindeki geniglik ginligi 2 érnekleri. 100 = %1
75 Pompa lojik Pompa istasyonu igin konfigtirasyon ayarlari.
75.01  Calisma modu Pompa kontrol modunu seger.
Kapali Tekli pompa igin bu ayari kullanin. 0
Stndrt kntrl Geleneksel pompa kontrol modu. 1

Sdricu tarafindan ayni anda bir pompa kontrol edilir. Diger
pompalar suriici logic tarafindan galistirilip durdurulan direkt
pompalardir.
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Reg bypass PID kontrolérii baypas modu. 2
28.01...28.04 parametreleri tarafindan segilen sinyal
referans olarak kullanilir. Direkt pompalarin otomatik
calistinlmasi ve durdurulmasi PID kontrol cihazi gikisina
degil, bu gergek degere baglidir.

Bu ayar az sayida sensoér bulunan ve duslik hassasiyet
gereksinimleri olan uygulamalarda kullanilabilir.

Ornek: Pompalama istasyonunun kapasitesi (¢ikisindaki
akis) giriste olgllen akisi takip eder.

Giriste dlcilen akis = Pompalama istasyonu igin referans

| 3 ¥ o
| Cikis P1, L Giris
' borusu 1 | | ' borusu
: _
: Cikis Pislik
v borusu 2 tanki ’
Cikig P3| ]
Siiriicii | p1 borusu 3 .
F:‘2: : Kontaktérler L. ]
P3|
- 3:fazh 3 | | ; |
3
Asagidaki semada, gizgilerin egimi li¢ motorlu bir sistemde
kontrol sinyali (28.017...28.04 parametreleri ile segilen) ile
kontrol edilen pompanin hizi arasindaki iligkiyi
aciklamaktadir. Tam kontrol sinyali seviyesinde tim
pompalar maksimum hizda ¢aligir.
Hiz (rpm)
Maks. hle _— = — T

Baslangig hiz2+ — — — —
Baslangi¢ hiz1+ — — — —

ACIK 1. yardimci ‘2. yardimci
yardimcl motor ACIK motor ACIK,
motor yok

Durma hizi 2
Durmahizit+ —f/— — — %  — — /o

%33 %66 %100
Kontrol sinyali (%)
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Coklu pompa

Her biri farkl bir pompayi kontrol eden ¢oklu sirictler 3
slrlcl - slrtict baglantisi ile birbirine baglanir.

75.02 Pompa sayisi

Dogrudan suriicliye bagl olan pompa da dahil olmak lizere
uygulamada kullanilan toplam pompa sayisi.

0...8

Pompa sayisi. 1=1

75.03 Follower modu

Siricu follower modundayken referans kaynagini seger.

Sabit hiz

Follower siriculer, master strtctideki kontrol logic 0
tarafindan ¢ahistirilir ve durdurulur. Master, referansini Pl
kontrol cihazindan alir.

Akis talebi arttiginda yeni pompalar galigtirihr.

76.10 Master lokasyon parametresi Baslangicta olarak
ayarlanmigsa, en son c¢alistirilan surtici master olur; ayni
zamanda 6nceden calistirilan siriici de follower olur ve
75.04 Follower ref parametresi tarafindan tanimlanan
referansi takip etmeye baslar.

76.10 Master lokasyon parametresi Sabit olarak
ayarlanmigsa ilk baslatilan surtici master olarak kalir.

Frekans

75.04 Follower

Akis talebi

Master | Follower

Siiriicii 1 [

Durduruldu | Master | Follower

Siiriici 2 |

Durduruldu | Master

Siiriicii 3 |

Sidrdci durum bilgileri

Ayrica bkz. 75.04 Follower ref parametresindeki sema.
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Master kopya Sdricl, master ile ayni start/stop komutlarini ve referansini
(PI kontrol cihazi tarafindan alinan) takip eder.

Bu ayar ile, suriicl galistinldigi zaman master haline
gelmez.

Gosterilen 6rnekte, slrticl 1 master'dir; sirlict 2 ve 3'ln
75.03 Follower modu parametresi de Master kopya olarak
ayarlanmistir.

-

Frekans
3
12
e
Akis talebi
e |Master
Siiriicii 1 [
o IFoIIower
Siiriicii 2 [
| Follower

Siiriicii 3 [

Sdriici durum bilgileri
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Sdirticti durum bilgileri

Master durumunun bir suriiciiden digerine gegmesi ve
referansin buylk dlglide degismesi durumunda suriici en
son referans degerini 6nceki referans ile karsilastirir.
Referans degerleri arasindaki fark %10'dan fazla ise,
follower rampa boyunca yeni referansa dogru
hizlanir/yavaslar. Hizlanma ve yavaslama rampalari
sirasiyla 75.26 Master hzinm hiz ve 75.27 Master yvsim hiz
parametreleri tarafindan tanimlanir. Yeni referansa
ulasildiginda rampa sona erer.

No. Ad/Deger Aciklama FbEq
Master hiz Sdricu, master ile ayni referansi (Pl kontrol cihazindan 2
alinan) takip eder fakat logic tarafindan galistirilir ve
durdurulur. Genelde en ekonomik follower modudur.
Frekans
v foy | o
4 N S WA
.9 Ay
8 g N
Y S N .
hd hd Akig talebi
| Master | Follower '
Siiriicii 1 [ i
1 Durduruldu | Master iFoIIower
Siiriicii 2 [ i 1
o IDurduruIdu IMaster
Siiriicii 3 [




Parametreler 247

No. Ad/Deger Aciklama FbEq

75.04 Follower ref Sadece, 75.01 Calisma modu parametresinde Coklu pompa
segili ise gérinar.

75.03 Follower modu parametresi Sabit hiz olarak
ayarlandiginda ve siriicl follower olarak galisirken
kullanilan referansi tanimlar.

Asagidaki sema geleneksel bir cok pompali konfigiirasyonda
referans (akig talebi) 6nce artip sonra diiserken surtcllerin
start edilmesini gdsterir. Bu sunumda follower baslangic ve
durma gecikmeleri (75.19 Baslang gecikme ve 75.20 Durma
gecikme parametreleri) géz ardi edilmistir.

Referans

Zaman

75.05 Baslangic hiz 1

NS . 75.04 Follower ref
Siirticii 1 ; : :
: ' ' Zaman
Durum (M = Master; F = Follower; S = Durduruldu)
(M F ' (M
T . |
Hiz ' : : :
I N . . . 75.06 Baslangig hiz 2.
Lo /0N LN .- - 1504 Follower ref __
saricii2 |- S : __75.12Durmahizi 1 __
' . ' ! Zaman
Durum (M = Master; F = Follower; S = Durduruldu)
[F) M F M [F(S)
I | | | |
: +._7513Durma hizi 2_
Siiriicii 3 ' !
J T [ Zaman
Durum (M = Master; F = Follower; S = Dyrduruldu) |
1F®) M [F©)
I | |
0...32767 rpm Referans ayari. Genel olarak pompanin optimal ¢alisma 1=1rpm

noktasina ayarl olmalidir.
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75.05 Baslangic hiz 1

Hiz

Yardimci pompa 1 igin baslangig hizini tanimlar.

Dogrudan surtictiye bagli olan pompanin hizi bu degeri
astiginda, higbir yardimci pompa da calismiyorsa baslangig
gecikmesi sayaci (bkz. 75.19 Baslang gecikme parametresi)
cahistinihr. Gecikme suresi gegtiginde hiz hala ayni veya
daha yuksek bir seviyede ise ilk yardimci pompa galigir.
Yardimci pompa galistiktan sonra siriiciniin ¢calisma hizi
Baslangic hiz 1 - Durma hizi 1 azalr.

Maks. hiz
75.05
75.12
Min. hiz
Zaman
‘ |

© ON 1
g.g oFF ) f Artan akis
%) ] Start
S g ON
EH ¢ Azalan akig
T OFF
g Stop
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Asagidaki sema bir pompa uygulamasindaki bazi ortak
hizlarin sirasini gosterir.
Hiz
_____ 20.01 Maksimum hiz o ________.
_____ 75.05 Baslangi¢_hiz 1 (Yardimei pompa 1'in baslangig hizi)_ _ _ _ _ _ _ . _ _ _ .
______ 75,12 Durma hiz 1 (Yardimei pompa Tindurmahizi)_ o .
_____ 77.03 Uyku seviyesi .. _._._.
_____ 2719PIDmin_ ...
______ OrPM .
(Negatif hizlar sadece pompa temizleme fonksiyonu tarafindan kullanilir (82.03)
_____ 20.02 Minimum hiz ...
0...32767 rpm Yardimci pompa 1 igin baslangi¢ hizi. 1=1rpm
75.06 Baslangic hiz 2 Yardimci pompa 2 igin baslangi¢ hizini tanimlar. Bkz. 75.05
Baslangic hiz 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 2 igin baslangig hizi. 1=1rpm
75.07 Baslangig hiz3 Yardimci pompa 3 igin baslangi¢ hizini tanimlar. Bkz. 75.05
Baslangic¢ hiz 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 3 i¢in baslangig hizi. 1=1rpm
75.08 Baslangic hiz 4 Yardimci pompa 4 i¢in baslangi¢ hizini tanimlar. Bkz. 75.05
Baslangic hiz 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 4 igin baslangi¢ hizi. 1=1rpm
75.09 Baslangichiz5 Yardimci pompa 5 igin baslangic hizini tanimlar. Bkz. 75.05
Baslangic hiz 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 5 igin baslangig hizi. 1=1rpm
75.10 Baslangi¢ hiz6 Yardimci pompa 6 igin baslangi¢ hizini tanimlar. Bkz. 75.05
Baslangic hiz 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 6 i¢in baslangig hizi. 1=1rpm
75.11 Baslangichiz7 Yardimci pompa 7 i¢in baglangi¢ hizini tanimlar. Bkz. 75.05

Baslangic hiz 1 parametresi.

0...32767 rpm

Yardimci pompa 7 igin baglangi¢ hizi. 1=1rpm
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75.12 Durma hizi 1 Yardimci pompa 1 igin durma hizini tanimlar.
Dogrudan surticiye bagli olan pompanin hizi bu degerin
altina distugiinde, bir adet yardimci pompa galigiyorsa
durma gecikmesi sayaci (bkz. 75.20 Durma gecikme
parametresi) calistirilir. Gecikme siiresi gectiginde hiz hala
ayni veya daha duslk bir seviyede ise ilk yardimci pompa
durur.
Yardimci pompa durduktan sonra surticinin calisma hizi
Baslangic¢ hiz 1 - Durma hizi 1 artar.
Ayni zamanda, bkz. 75.05 Baslangi¢ hiz 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 1 i¢in durma hizi. 1=1rpm
75.13 Durma hizi 2 Yardimci pompa 2 i¢in durma hizini tanimlar. Bkz. 75.12
Durma hizi 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 2 igin durma hizi. 1=1rpm
75.14 Durmahizi 3 Yardimci pompa 3 igin durma hizini tanimlar. Bkz. 75.12
Durma hizi 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 3 igin durma hizi. 1=1rpm
75.15 Durma hizi 4 Yardimci pompa 4 igin durma hizini tanimlar. Bkz. 75.12
Durma hizi 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 4 i¢in durma hizi. 1=1rpm
75.16 Durmahizi 5 Yardimci pompa 5 i¢in durma hizini tanimlar. Bkz. 75.12
Durma hizi 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 5 igin durma hizi. 1=1rpm
75.17 Durma hizi 6 Yardimci pompa 6 igin durma hizini tanimlar. Bkz. 75.12
Durma hizi 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 6 igin durma hizi. 1=1rpm
75.18 Durmahizi 7 Yardimci pompa 7 igin durma hizini tanimlar. Bkz. 75.12
Durma hizi 1 parametresi.
0...32767 rpm Yardimci pompa 7 i¢in durma hizi. 1=1rpm
75.19 Baslang gecikme Yardimci pompalar i¢in bir baglangi¢ gecikmesi tanimlar.
Bkz. 75.05 Baslangi¢ hiz 1 parametresi.
0...12600 s Baslang gecikmesi. 1=1s
75.20 Durma gecikme Yardimci pompalar igin bir durma gecikmesi tanimlar. Bkz.
75.05 Baslangi¢ hiz 1 parametresi.
0...12600 s Durma gecikmesi. 1=1s
75.21 Hiz tutma zamani Bkz. 75.05 Baslangi¢ hiz 1 parametresindeki sema.
0...100s Yardimci pompanin agilmasi igin hiz tutma zamani. 1=1s
75.22 Hiz birakma zmn Bkz. 75.05 Baslangi¢ hiz 1 parametresindeki sema.
0...100s Yardimci pompanin kapatilmasi igin hiz tutma zamani. 1=1s
75.23 Min pompa sayisi Ayni anda galigsacak minimum pompa sayisini tanimlar.
Not: Calismasi sirdurilen pompalar, kendileri icin bu
gruptaki diger parametreler tarafindan tanimlanan durma
hizlarini yok sayar.
0...8 Minimum pompa sayisi. 1=1
75.24 Maks pomp sayisi Ayni anda calistirilabilecek maksimum pompa sayisini
tanimlar.
0...8 Maksimum pompa sayisi. 1=1
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75.25

Bas gecikme zmn

Dogrudan siricl tarafindan kontrol edilen pompa icin baslangic
gecikmesi. Bu, yardimci pompalarin baslatiimasini etkilemez.

UYARI! Pompalar star-delta starterleri ile donatiimigsa

her zaman bir gecikme siiresi bulunmalidir. Gecikme,

starterin zaman ayarindan daha uzun bir slreye
ayarlanmalidir. Pompa, siriiciniin réle ¢ikigi tarafindan
aclildiktan sonra, star-delta starterinin 6nce star'i anahtarlamasi
ve ardindan pompa surlciye baglanmadan énce delta'ya geri
dénmesi icin yeterli stire bulunmalidir.

0...600 s

Siricu kontrolli pompa igin baglangic gecikmesi.

75.26

Master hzinm hiz

Sdirtict tarafindan alinan son referansin énceki referanstan
yuksek olmasi durumunda hizlanma siresini tanimlar.
Master durumu bir strictiden digerine devredildiginde
meydana gelmesi olasidir. Parametre yukari rampa siresini
sifirdan maksimum frekansa kadar (6nceki referanstan yeni
referansa kadar degil) saniye cinsinden ayarlar.

Parametre sadece Master kopya ve Master hiz follower

modlarinda etkindir. Bkz. 75.03 Follower modu parametresi.

0...1800 s

Hizlanma siresi.

75.27

Master yvsim hiz

Sdriict tarafindan alinan son referansin 6nceki referanstan
dislk olmasi durumunda hiz kesme suresini tanimlar.
Master durumu bir strictiden digerine devredildiginde
meydana gelmesi olasidir. Parametre asagi rampa suresini
maksimum frekanstan sifira kadar (6nceki referanstan yeni
referansa kadar degil) saniye cinsinden ayarlar.
Parametre sadece Master kopya ve Master hiz follower

modlarinda etkindir. Bkz. 75.03 Follower modu parametresi.

0...1800 s

Yavaslama suresi.

76 MF haberlesme

Ayrilmis slriclleri olan ¢oklu pompalardan olusan
uygulamalar icin haberlesme konfiglirasyonu.

76.01

MF comm aktif

D2D baglantisi Gzerinden suricl - suriici iletigimini
etkinlestirir/devre disi birakir.

Not: Siriicu - sricu iletisimi ancak dahili fieldbus arabirimi
devre disi birakildiginda (58.01 Protokol segimi parametresi
Pasif olarak ayarlanmig) etkinlestirilebilir.

Hayir

Sdrtcu-siric iletisimi devre disi.

Evet

Sdrtict-sirtc iletisimi etkin.

76.02

Pompa nod

Sirlcu-suriict baglantisindaki sirliciiniin nod numarasi.

Notlar:

+ Baglantidaki her suriictiniin benzersiz bir nod numarasi
bulunmalidir.

+ Sirlclye o6ncelik sinifi veriimediyse, nod numarasi
pompalarin baslatiima sirasini belirlemede de kullanilir.

0...8

Nod numarasi.

76.03

Master aktif

Sdricunn, slrlcu - strict baglantisinda master olmasina
izin verilip verilmedigini belirler (veya bunu belirleyen bir
kaynak tanimlar).

Hayir

Surlcl, suricl-slrict baglantisinda sadece follower olabilir.

Evet

Sirlcunun, sriici-suricl baglantisinda master olmasina
izin verilir.

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).
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76.04 Pomp 6ncelik sgm Siiricii igin baslama 6nceligi segen bir kaynak tanimlar. iki
adet 6n ayarli 6ncelik mevcuttur: her ikisi de kalici olarak
segilebilir veya iki 6n ayar arasinda gegis yapmak icin bir
dijital sinyal kaynagi kullanihr.
Oto degisim &zelliginin, farkl dnceliklere sahip stricller
arasindaki gérevden ziyade ayni 6ncelige sahip suruculer
arasindaki gorevi esitlemeye calisacagini unutmayin.
Dijital kaynak ile,
0 = 76.05 Oncelik scm 1 tarafindan tanimlanan 6ncelik
1 = 76.06 Oncelik sgm 2 tarafindan tanimlanan éncelik.
Segim 1 76.05 Oncelik sgm 1 parametresi tarafindan tanimlanan 0
baglama 6nceligi.
Segim 2 76.06 Oncelik scm 2 parametresi tarafindan tanimlanan 1
baslama dnceligi.
DI DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
76.05 Oncelik sgm 1 Oncelik 6n ayari 1. Bkz. parametre 76.04 Pomp 6ncelik sgm.
1.4 Oncelik 6n ayari 1. 1=1
76.06 Oncelik sgm 2 Oncelik 6n ayari 2. Bkz. parametre 76.04 Pomp 6ncelik sgm.
1.4 Oncelik 6n ayari 2. 1=1
76.07 Mstr loss action Sdricu follower ise, suriicl - strtict baglantisinda bir master
bulamaz ve kendisi de master olamaz, 76.08 Mstr loss
delayparametresi tarafindan belirlenen gecikmeyi bekler,
sonra da bu parametre tarafindan tanimlandigi sekilde
devam eder. Ayrica sirlicu bir alarm Uretir.
Sabit hiz Suriict galismaya devam eder ve 26.08 Sabit hz3 0
parametresi tarafindan tanimlanan hizi kullanir.
Son hiz Sdricu, master'den alinan son gegerli referansta calismaya | 1
devam eder.
76.08 Mstrloss delay Master kayip durumu igin gecikme. Bkz. 76.07 Mstr loss
action parametresi.
0...3600s Master kaybi igin gecikme. 1=1s




Parametreler 253

No. Ad/Deger Aciklama FbEq

76.09 BslIngg sira dzlt Uygulama daha fazla pompalama hacmine ihtiyag duydugunda
ek suricller baslatilir. Baglama sirasi stiriiciiniin dncelik
ayarina (76.04...76.06 parametreleri) baghdir. Birden fazla
sUriict ayni 6ncelige sahipse, en diisiik nod numarali (76.02
parametresi) olan varsayilan olarak ilk 6nce baglatilir.
Otomatik degisim fonksiyonu, her 6ncelik grubu dahilinde
baslama sirasini otomatik olarak degistirmek icin kullanilabilir.
Oto degisimden 6nce calismakta olan siriicller calismaya
devam edebilir bdylece yeni baglama sirasi hemen
uygulanamaz; bu parametre siriicii 6ncelik sirasinin diizeltildigi
yontemi tanimlar.

Ornek:
Bir pompa calisiyor. Gerekirse, ek pompalar asagidaki sirayla
baslatilr:
ID: 1 ID: 2 ID:3 ID:4
Oncelik: 1 + Oncelik: 1 + Oncelik: 2 + Oncelik: 2
Calisiyor

Akis talebi

Sabit akis talebi varken (ve bir pompa calisiyor olmalidir),
Oto degisim fonksiyonu etkinlestirilir ve baslama sirasi her
oncelik dahilinde degistirilir. Oto degisimden sonra sira
asagidaki gibidir:

ID: 2 ID: 1 ID: 4 ID: 2
Oncelik: 1 + Oncelik: 1 + Oncelik: 2 + Oncelik: 2
Calisiyor

Akis talebi

| Ancak, istenen sira su soyledir: |

ID: 2 ID: 1 ID: 4 ID: 2
Oncelik: 1 + Oncelik: 1 + Oncelik: 2 + Oncelik: 2
Calisiyor

Akis talebi

Bu parametrenin secimleri istenilen siranin nasil
gerceklestirilecegini tanimlar.

Optimal Sirlcu oncelik sirasi, sadece suriici sayisinin master 0
tarafindan prosesin gerektirdigi sekilde artirimasi veya
azaltilmasi gerektiginde duzeltilir.

Gegici dgsm Sdrtict 6ncelik sirasi, yeni bir baglama sirasi olusturulur 1
olusturulmaz dizeltilir, 6rnegin Oto degisim kosullar
karsilandiginda. Sira, disiik 6ncelikli strticiler durdurularak
duizeltilir. Ardindan yiksek 6ncelikli surtictler prosesin
gerektirdigi sekilde baslatilir.

76.10 Master lokasyon Master durumunun baslatilan her sirictyle birlikte
devredilip devredilmeyecegini tanimlar.

Sabit Baslatilan ilk surlicli, 6rnegin surlicliniin artik master olmasina | 0
izin verilmedigi ana (76.03 Master aktif parametresi ile) kadar
veya surlicl bir hata ile agana kadar, miimkiin oldugunca uzun
bir slire boyunca master olarak kalir.
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Baslangicta En son baslatilan ve 76.03 Master aktif parametresi ile 1
master olmasina izin verilen siricl, master'dir.
76.11  Ortak 10 aktif Sdiricu - suricl baglantisinda yayinlanan paylasilan
sinyallerin (eger varsa) suricu tarafindan alinip
alinmayacagini belirler.
Hayir Paylasilan sinyaller alinmaz. 0
Evet Paylasilan sinyaller alinir. Alinan sinyaller 02.43 Paylasiimis | 1
sin1 ve 02.44 Paylasiimis sin2 parametreleri tarafindan
gosterilir.
76.12 Kaynak set et Sirdcundn, surici - sirlcl baglantisinda paylagilan
sinyalleri yayinlayip yayinlamayacagini belirler.
Hayir Sdricu paylasilan sinyalleri yayinlamaz. 0
Evet Sdricu, 76.13 Ortak sinyal 1 ve 76.14 Ortak sinyal 2 1
parametreleri tarafindan segilen sinyalleri siiriici - siriict
baglantisinda paylasilan sinyaller olarak yayinlar.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
76.13 Ortak sinyal 1 Sdricu - strict baglantisinda paylasilmis sinyal 1 olarak
yayinlanacak bir sinyal seger.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Pros. degeri 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). | -
76.14 Ortak sinyal 2 Sdricu - stricl baglantisinda paylasilmis sinyal 2 olarak
yayinlanacak bir sinyal seger.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Setpoint 04.02 Set degeri (bkz. sayfa 123). 1073742850
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
76.15 Share lost actn 76.16 Share lost delay parametresi tarafindan tanimlanan
sure boyunca paylasiimis sinyal alinmazsa suriicinin
verecegi tepkiyi tanimlar. (Bu parametre yalnizca 76.71
Ortak 10 aktif parametresi Evet olarak ayarlandiginda
etkindir.)
Alarm Surdcl bir alarm Uretir, MF NO SHARED DATA. 0
Hata Siricu bir hata ile agar, MF NO SHARED DATA. 1
Sabit hiz Sdricu galismaya devam eder ve 26.08 Sabit hz3 2
parametresi tarafindan tanimlanan hizi kullanir.
Son hiz Sdricu, master'den alinan son gegerli referansta calismaya | 3
devam eder.
76.16 Share lost delay Paylasilmis sinyal kayip durumu igin gecikme. Bkz. 76.15
Share lost actn parametresi.
0...3600s Paylasiimis sinyal kaybi igin gecikme. 1=1s
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77 Pompa uyku Uyku fonksiyon ayarlari.
Ayrica, bkz. Uyku fonksiyonu bélimi, sayfa 59.

77.01  Uyku modu segimi Uyku fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi birakir.

Bos Uyku fonksiyonu devre digl. 0

-

Dahili 77.02 Uyku snyl dahili parametresi tarafindan secilen sinyal
77.03 Uyku seviyesi degeri ile karsilastirilir. Sinyal, uyku
gecikmesinden (77.04 Uyku gecikmesi) daha uzun bir siire
bu degerin altinda kalirsa, suriicli uyku moduna geger.
Uyku ve uyanma gecikmeleri (77.04 Uyku gecikmesi ve
77.11 Uynm gecikmesi) gegerlidir.

Harici Uyku fonksiyonu, 77.05 Uyku snyl harici parametresi 2
tarafindan secilen kaynak ile etkinlestirilir.

Uyku gecikmesi (77.04 Uyku gecikmesi) gegerli degildir ama
uyanma gecikmesi (77.11 Uynm gecikmesi) gegerlidir.

Dahli+harci 77.05 Uyku snyl harici parametresi tarafindan segilen 3
kaynak “1” ise, uyku fonksiyonu Dahili ayari ile oldugu gibi
calisir. 77.05 Uyku snyl harici parametresi tarafindan segilen
kaynak “0” ise, uyku fonksiyonu devre disidir.

Soft ext 77.05 Uyku snyl harici parametresi tarafindan segilen 4
kaynak “0” ise, uyku fonksiyonu devre disidir.

77.05 Uyku snyl harici parametresi tarafindan segilen
kaynak “1” ise PID kontrol cihazinin girisi 0'a ayarlanir.
Sirlcu, uyku moduna girdikten sonra sinyal “0” degerine
dénene kadar uyanmaz.

77.02  Uyku snyl dahili 77.01 Uyku modu segimi parametresi Dahili, Dahli+harci
veya Soft ext olarak ayarlandiginda uyku fonksiyonu
tarafindan goéruntiilenecek dahili sinyali seger.

Hiz 01.01 Motor hizi rom (bkz. sayfa 112). 1073742081
Hiz % 01.02 Motor hizi % (bkz. sayfa 112). 1073742082
Al 02.04 Al1 (bkz. sayfa 113). 1073742340
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
A2 02.06 Al2 (bkz. sayfa 113). 1073742342
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Pros. degeri 04.01 Gergek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
Akis degeri 05.05 Akis degeri (bkz. sayfa 125). 1073743109
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
77.03 Uyku seviyesi 77.01 Uyku modu secimi parametresi Dahili, Dahli+harci

veya Soft ext olarak ayarlandiginda uyku fonksiyonu igin
start limitini tanimlar.

-32768,00 ... Uyku start seviyesi. 100 =1
32768,00
77.04 Uyku gecikmesi Uyku start fonksiyonu igin gecikmeyi tanimlar. Bkz. 77.03

Uyku seviyesi parametresi. Goruintiilenen sinyal uyku
seviyesinin altina distiginde sayag start eder. Sinyal uyku
seviyesini astiginda sayag resetler.

0...12600 s Uyku start gecikmesi. 1=1s
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77.05 Uyku snyl harici 77.01 Uyku modu sec¢imi parametresi Harici, Dahli+harci ve
Soft ext segimi tarafindan kullanilan bir kaynak tanimlar. Bu
sinyal kaynaginin kullanimi igin s6z konusu segimlerin
aciklamalarina bakin.
Bos Kaynak segili degil. 0
DI DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
77.06 Uyku ekslre adim Sdrict uyku moduna girerken 77.07 Uyku ekstire zmn
parametresi tarafindan tanimlanan siire igin set degeri bu
yuzdeyle artirilir.
Hicbir yardimci pompa baslatiimaz. Aktifse, stirlicli
uyandiginda uyku eksuresi iptal edilir. Bkz. Uyku fonksiyonu
bélumundeki (sayfa 59'dan itibaren) sekil.
%0,00 ... 32767,00 | Uyku ek siliresi adimi. 100 = %1
77.07 Uyku ekslire zmn 77.06 Uyku ekslire adim parametresi tarafindan tanimlanan
uyku ek siresi adimi icin uyku ek siiresi zamanini ayarlar.
0...100s Uyku ek stiresi zamani. 1=1s
77.08 Uyanma mod segim | 77.10 Uynm seviyesi uyanma seviyesiyle karsilastirilan
sinyali ve surtictiniin uyanmasi i¢in dogru olmasi gereken
kosulu secer.
Segilen kosul, uyanma gecikme stresi (77.11 Uynm
gecikmesi) sona erene kadar dogru olarak kalmazsa,
gecikme sayaci sifirlanir.
Wake > ref Proses gergek degeri (bkz. 28 Proses degerleri grubu), 0

Proses gercek degeri

uyanma gecikmesinden (77.11 Uynm gecikmesi) daha uzun
suire boyunca uyanma seviyesi ile ¢arpilan proses set
degerinin (bkz. 29 Set secimi grubu) altinda kalirsa siriicu
uyanir. Asagidaki sekle bakin.

Uyanma gecikmesi (77.11)
. ]

Proses set degeri x Uyanma seviyesi (77.10) / 100

UYUMA —>|

Zaman
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Wake < ref Proses gergek degeri (bkz. 28 Proses degerleri grubu), 1
uyanma gecikmesinden (77.11 Uynm gecikmesi) daha uzun
sure boyunca uyanma seviyesi ile garpilan proses set

degerinin (bkz. 29 Set secimi grubu) Gzerinde kalirsa siricl

uyanir. Asagidaki sekle bakin.
UYUMA el
Proses set degeri x Uyanma seviyesi (77.10) / 100 .

Proses gergek degeri

Zaman
—
Uyanma gecikmesi (77.17)
Wake > ext 77.09 Uynm snyl harici parametresi tarafindan segilen 2
sinyal, uyanma gecikmesinden (77.11 Uynm gecikmesi)
daha uzun slre boyunca uyanma seviyesinin (77.70 Uynm
seviyesi) altinda kalirsa surlicti uyanir.
Uyanma gecikmesi (77.17)
77.09 tarafindan segilen sinyal —
Uyanma seviyesi (77.10) ! :
Zaman

UYUMA el

Wake < ext 77.09 Uynm snyl harici parametresi tarafindan segilen 3
sinyal, uyanma gecikmesinden (77.11 Uynm gecikmesi)
daha uzun slre boyunca uyanma seviyesinin (77.70 Uynm
seviyesi) Uizerinde kalirsa surlicti uyanir.

UYUMA el

Uyanma seviyesi (77.10)

77.09 tarafindan segilen sinyal

Zaman
—
Uyanma gecikmesi (77.17)
77.09 Uynm snyl harici 77.09 Uynm snyl harici parametresi, Wake > ext ve Wake <
ext segimleri igin sinyal kaynagini seger.
Al1 02.04 Al1 (bkz. sayfa 113). 1073742340
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 02.06 Al2 (bkz. sayfa 113). 1073742342
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Pros. degeri 04.01 Gercek deger (bkz. sayfa 123). 1073742849
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Akis degeri 05.05 Akis degeri (bkz. sayfa 125). 1073743109

Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). | -

77.10 Uynm seviyesi Uyku fonksiyonu igin uyanma limitini tanimlar. Parametre
secimlerine bkz. 77.08...Uyanma mod segim.

-32768,00 ... Uyanma seviyesi. 100 =1

32767,00

77.11  Uynm gecikmesi Uyku fonksiyonu igin uyanma gecikmesini tanimlar.
Parametre secimlerine bkz. 77.08...Uyanma mod sec¢im.
0...100s Uyanma gecikmesi. 1=1s
78 Pompa oto degisim | Pompa oto degisim ve kilit ayarlari.
Ayrica bkz. bdlim Oto degisim, sayfa 61.
78.01 Otodgsm segim Otomatik degistirme fonksiyonunun kullanilip
kullaniimayacagini seger.

Hayir Otomatik degistirme devre disi. En diisiik nod numarasina |0
sahip surtcu ilk olarak baslatilir.

Sabit Sdrici hizinin 78.04 Otodgsm seviye parametresi 1
tarafindan tanimlanan degerin altinda olmasi durumunda,

Otomatik degistirme 78.05 Otodgsm aralik parametresi
tarafindan tanimlanan araliklarla gergeklesir.

Not: Zamanlama, siriciiniin agik kaldigi streye dayanir
(surtictiniin galistigi stireye degil).

Hourcount Pompalama gorevi 04.28 Pompa ¢alism zmn, 78.14 Cls zmn | 2
dgsm ve 78.15 Cls zmn farki parametrelerine gore pompalar
arasinda dagitilir.

All stop Otomatik degisim, tim pompalar durduruldugunda 3
gergeklesir.

78.02 Std otodgsm Otomatik degistirme fonksiyonundan sadece yardimci
pompalarin mi yoksa tim pompalarin mi etkilendigini secer.
Bu parametre sadece geleneksel pompa kontroliinde
gecerlidir.
Butin TUm pompalar Otomatik degistirme fonksiyonundan etkilenir. | 0
Yardimci Sadece yardimci pompalar (direkt) Otomatik degistirme 1
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78.03 Kilitteme modu Kilitlerin kullanihp kullaniimadigini tanimlar. Bu parametre
sadece geleneksel pompa kontroliinde gegerlidir.

UYARI! Otomatik degistirme fonksiyonunun

kullanimu, kilitlerin kullanimini da gerektirir.

Kilitler, strtictinlin ¢ikisina ayni anda bir pompanin
bagh oldugu uygulamalarda kullanilir. Diger pompalar
beslemeden glg alir ve suricinin réle ¢ikislar tarafindan
baslatilir/durdurulur.

Her pompanin manuel agma/kapama anahtarinin (veya
koruyucu aygitinin, érn. termik role) kontagdi, segcilen kilit
girisine baglanir. Pompa kullanilamayacak durumda ise logic
bunu algilar ve onun yerine bir sonraki kullanilabilir pompay!
baslatir.

Kilit girisleri, 78.06...78.13 parametreleri tarafindan
tanimlanir.

Hiz ayarli pompanin (pompa suricl gikisina baglidir)
kilitteme devresi kapaliysa, pompa durdurulur ve tim réle
cikislarinin enerjisi kesilir. Ardindan sirticii yeniden baslar.
Otomatik degistirme diziliminde yer alan bir sonraki
kullanilabilir pompa, ayarli pompa olarak baslatilr.

Direkt pompanin kilitteme devresi kapatilirsa, kilitteme
devresi tekrar agilana kadar siriicii o pompayi baslatmayi
denemez. Diger pompalar normal sekilde caliir.

Bos Kilitler kullaniimiyor. 0

Acik Kilitler kullanimda.
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78.04

Otoddsm seviye

78.01 Otodgsm secim parametresi Sabit olarak
ayarlanmigsa, Otomatik degistirme fonksiyonu igin hiz limiti.
Bu parametre sadece geleneksel pompa kontroliinde
gegerlidir.

Otomatik degistirme araligi asildiginda ve surlci hizi bu

limitin altindayken pompa baslangig dizilimi degistirilir.

Otomatik degistirme, kontrol paneli ekranindaki bir uyari ile

gosterilir.

Notlar:

* Bu parametrenin degeri izin verilen aralik dahilinde
(minimum ve maksimum limitler arasinda) olmalidir. Aksi
takdirde Otomatik degistirme yapilamaz.

« Sirlcu kapatildiginda, baslangi¢ dizilimi sayaci ve
Otomatik degistirme araligi sayaci degerleri saklanir.
Siriict agildiginda sayaglar bu degerlerden devam eder.

Ornek: Sistemde (ig adet pompa bulunur (75.02 Pompa

sayisi parametresi 3 olarak ayarlidir). Oto degisim seviyesi

1500 rpm'ye ayarhdir.

Sdrici hizi 1500 rpm degerinin altindayken ve 6nceki Oto

degisimden sonra Oto degisim arali§i asildiginda, bir Oto

degisim meydana gelir. Oto degisim oldugunda,

1. Tim pompalar durdurulur

2. Baslangig dizilimi artar (1-2-3'ten 2-3-1'e vb.)

3. Hiz ayarli pompayi kontrol eden kontaktor kapatilir

4. 75.25 Bas gecikme zmn parametresi tarafindan ayarlanan
gecikme geger

5. Hiz ayarli pompaya enerji verilir ve normal galisma baslar.

Oto degisim seviyesi 0 rpm olarak ayarlanmissa ve aralik
aslimissa, surtict dururken (6rnegin, Uyku fonksiyonu
aktifken) Oto degisim meydana gelir.

0...32767 rpm

Oto degisim seviyesi.

1=1rpm

78.05

Otoddsm aralik

Oto degisim araligini belirler. Bkz. 78.04 Otodgsm seviye
parametresi.

0,00 ... 1092,25 h

Oto degisim aralig:.

100=1h

78.06

Kilittme pompa1

Pompa 1'in durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Girig 1 oldugunda, suriici pompanin kullanimda oldugunu
ve baglatilabilecegdini varsayar.

Bos

Kilit kapal yani pompa kullanimda degil.

0

Agik

Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir.

1

DI

DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0).

1073742337

DI2

DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1).

1073807873

DI3

1073873409

DI4

DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3).

1073938945

DI5

)
)
DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2).
)
)

DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4).

1074004481

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).

78.07

Kilittme pompa2

Pompa 2'nin durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Giris 1 oldugunda, surlici pompanin kullanimda oldugunu
ve baglatilabilecegini varsayar.

Bos

Kilit kapal yani pompa kullanimda degil.

Agik

Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir.
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DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
DI4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
78.08 Kilittme pompa3 Pompa 3'ln durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Giris 1 oldugunda, siiriicti pompanin kullanimda oldugunu
ve baslatilabilecegini varsayar.
Bos Kilit kapali yani pompa kullanimda degil. 0
Agik Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir. 1
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
DI4 DI4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
78.09 Kilittme pompa4 Pompa 4'Un durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Giris 1 oldugunda, siriici pompanin kullanimda oldugunu
ve baslatilabilecegini varsayar.
Bos Kilit kapali yani pompa kullanimda degil. 0
Agik Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir. 1
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
DI4 DI4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
78.10 Kilittme pompa5 Pompa 5'in durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Giris 1 oldugunda, siriici pompanin kullanimda oldugunu
ve baglatilabilecegini varsayar.
Bos Kilit kapali yani pompa kullanimda degil. 0
Acik Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir. 1
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Di4 D4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
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78.11  Kilittme pompa6 Pompa 6'nin durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Giris 1 oldugunda, siiriicii pompanin kullanimda oldugunu
ve baslatilabilecegini varsayar.
Bos Kilit kapali yani pompa kullanimda degil. 0
Agik Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir. 1
DI DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
78.12 Kilittime pompa7 Pompa 7'nin durumu igin girisi (veya sinyali) secer.
Giris 1 oldugunda, suriici pompanin kullanimda oldugunu
ve baslatilabilecegini varsayar.
Bos Kilit kapali yani pompa kullanimda degil. 0
Agik Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir. 1
DI DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
78.13 Kilittme pompa8 Pompa 8'in durumu igin girisi (veya sinyali) seger.
Giris 1 oldugunda, suriici pompanin kullanimda oldugunu
ve baglatilabilecegini varsayar.
Bos Kilit kapal yani pompa kullanimda degil. 0
Acik Kilit agik yani pompa kullanim igin hazir. 1
DI1 DI1 dijital girigi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girigi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girigi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Di4 DI4 dijital girigi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girigi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
78.14 Cls zmn dgsm 04.28 Pompa c¢alism zmn parametresinin resetini veya
istege bagli ayarini saglar.
Hayir Parametre otomatik olarak bu degere doéner. 0
Set 04.28 Pompa calism zmn'in istege bagl bir degere 1
ayarlanmasini saglar.
Reset 04.28 Pompa c¢alism zmn parametresini resetler. 2
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78.15 Cls zmn farki Sirlculer arasindaki maksimum pompa galisma zamani
farki. Kontrol programi her suriiciideki ¢alisma sayaci (04.28
Pompa calism zmn parametresi) degerini karsilastirir ve
aradaki farki bu degerin altinda tutmaya calisir.

0...2147483647 h | Surlciler arasindaki maksimum c¢alisma zamani farki. 100=1h

79 Seviye kontrol Seviye kontrol uygulamalari igin ayarlar.
Ayrica bkz. Seviye kontrol makrosu bélimi (sayfa 7102).

79.01 Seviye modu Pompa istasyonunun bir konteyneri bosaltmak veya
doldurmak i¢in kullanilip kullaniimadigini tanimlar.

Kapali Seviye kontroli devre disI. 0
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Bosalma Pompa istasyonu bir konteyneri bosaltmak igin kullanihr. 1
Asagidaki sekil bogaltma icin baglama, durdurma ve denetim
seviyelerini gosterir. Basit olmasi igin sadece ug¢ adet pompa
gosterilmistir. 79.02 Durdurma modu parametresinin Genel
durus olarak ayarlandidi varsayilir; 79.16 Bas drs gecikme'in
0,00 saniye olarak ayarlandigi varsayilr.

Seviye (proses gergek degeri)

79.14 Yiiksek seviye

' ! :_ ! ! 79.08 Baslangig svy3
________ < SN U U T At A
' ' ' ' 79.07 Baslangig svy2
.................. S

Pompa 3

Zaman

Frekans
Pompa 2

79.19 Yiiksek hiz

Zaman

Frekans
Pompa 1
79.19 Yiiksek hiz

Zaman
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Dolma Pompa istasyonu bir konteyneri doldurmak igin kullanilir. 2
Asagidaki sekil doldurma igin baglama, durdurma ve
denetim seviyelerini gdsterir. Basit olmasi igin sadece ¢
adet pompa gosterilmistir. 79.02 Durdurma modu
parametresinin Genel durus olarak ayarlandidi varsayilir;
79.16 Bas drs gecikme'in 0,00 saniye olarak ayarlandigi
varsayilr.

Seviye (proses gercek degeri)

79.05 Durma seviyesi

79.06 Baslangig svy1

Frekans
Pompa 2

79.19 Yiiksek hiz

Frekans
Pompa 1
79.19 Yiiksek hiz

Zaman
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79.02

Durdurma modu

Pompalarin ayni anda mi ayri ayri mi durduruldugunu seger.

Sabit seviye

Pompanin baslama seviyesine (79.06 Baslangi¢ svy1...79.13
Baslangi¢ svy8 parametreleri) ulasildiginda, master siriicli
seviye gecikmesinin (79.16 Bas drs gecikme parametresi)
asiimasini bekler ve ardindan pompay!1 durdurur.

Genel durus

Caligan tim pompalar, durma seviyesine (79.05 Durma seviyesi
parametresi) ulasilana kadar ¢calismaya devam eder. Ardindan
tim pompalar 79.716 Bas drs gecikme parametresi tarafindan
tanimlanan araliklarla teker teker durdurulur.

79.03

Dusuk seviye

Seviye kontroll igin diisiik seviyeyi tanimlar.

Bosaltma modunda, élgulen seviye disik seviyenin altina
distugunde tim pompalar durur (zaten durdurulmamigsa).
Doldurma modunda, élglilen seviye disik seviyenin altina
distugunde tim pompalar 79.19 Yiiksek hiz parametresi
tarafindan tanimlanan hizda galismaya baslar.

Bkz. 79.01 Seviye modu parametresindeki sekiller.

%0,00 ... 32768,00

Dusuk seviye.

TBA

79.04

Dusuk anahtarima

Konteynerdeki sivi seviyesinin ¢ok dustugini belirlemek icin
kullanilan dijital bir kaynak seger. Kaynak aktiflesir (1), bir
alarm, LC TANK BOS verilir. Kaynak kapandiginda alarm
silinir.

Bos

Dusik anahtarlama kullaniimaz.

0

DI

DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0).

1073742337

DI2

DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1).

1073807873

DI3

1073873409

Di4

DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3).

1073938945

DI5

)
)
DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2).
)
)

DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4).

1074004481

Sabit

Pointer

Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109).

79.05

Durma seviyesi

Pompa istasyonu igin durma seviyesini tanimlar.

79.02 Durdurma modu parametresi Sabit seviye olarak
ayarlanmigsa, pompa 3 ve 2, érnegin, sirasiyla 79.08
Baslangic svy3 ve 79.07 Baslangi¢ svy2'a ulagildiginda
durdurulur; pompa 1 durma seviyesinde durdurulur.
79.02 Durdurma modu parametresi Genel durus olarak
ayarlanmigsa, durma seviyesine ulasilana kadar tim
pompalar galismaya devam eder.

Bkz. 79.01 Seviye modu parametresindeki sekiller.

%0,00 ... 32768,00

Durma seviyesi.

TBA

79.06

Baslangi¢ svy1

Pompa 1 icin baslangi¢ seviyesini tanimlar. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.

%0,00 ... 32768,00

Pompa 1 igin baglama seviyesi.

TBA

79.07

Baslangig svy2

Pompa 2 igin baslangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadidi slirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.

%0,00 ... 32768,00

Pompa 2 igin baslama seviyesi.

TBA
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79.08 Baslangi¢ svy3 Pompa 3 icin baglangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadigi siirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.
%0,00 ... 32768,00 | Pompa 3 igin baslama seviyesi. TBA
79.09 Baslangi¢ svy4 Pompa 4 icin baslangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadigi siirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.
%0,00 ... 32768,00 | Pompa 4 igin baslama seviyesi. TBA
79.10 Baslangi¢ svy5 Pompa 5 icin baglangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadigi siirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.
%0,00 ... 32768,00 | Pompa 5 igin baslama seviyesi. TBA
79.11 Baslangi¢ svy6 Pompa 6 icin baglangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadigi siirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.
%0,00 ... 32768,00 | Pompa 6 igin baslama seviyesi. TBA
79.12 Baslangig svy7 Pompa 7 icin baglangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadigi siirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.
%0,00 ... 32768,00 | Pompa 7 igin baslama seviyesi. TBA
79.13 Baslangi¢ svy8 Pompa 8 icin baslangi¢ seviyesini tanimlar. 79.02 Durdurma
modu parametresinde Genel durus segili olmadigi siirece bu
ayni zamanda pompanin durma seviyesidir. Bkz. 79.01
Seviye modu parametresindeki sekiller.
%0,00 ... 32768,00 | Pompa 8 igin baslama seviyesi. TBA
79.14  Yiksek seviye Bosaltma modunda, dlgiilen seviye bu degeri astiginda tim
pompalar 79.19 Yiiksek hiz parametresi tarafindan
tanimlanan hizda galismaya baslar.
Doldurma modunda, élgllen seviye bu degeri astiginda tim
pompalar durur (zaten durdurulmamigsa).
%0,00 ... 32768,00 | Yiiksek seviye. TBA
79.15 Yiksek anahtrima Konteynerdeki sivi seviyesinin ¢ok ylkseldigini belirlemek
icin kullanilan dijital bir kaynak seger. Kaynak acildiginda, bir
alarm, LC TANK DOLU verilir. Kaynak kapandiginda alarm
silinir.
Bos Yiksek anahtarlama kullaniimaz. 0
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Di4 D4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -

Pointer
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79.16 Bas drs gecikme

Bir pompayi (veya pompalari) durdurmak ve baslatmak igin
gecikmeyi ayarlar. Baglama veya durdurma seviyesine
ulasildiginda, herhangi bir eylem gerceklestiriimeden énce
bu gecikme asiimalidir.

0...3600s

Baslangig/durma gecikmesi.

79.17 Random coef

Konteynerin duvarlarinin kabuk baglamasini engellemek igin
baslangi¢ seviyelerini (79.06...79.13 parametreleri) rastgele
seger. Ornegin, bu parametre %10,0 olarak ayarlandiginda,
gercek baslangic seviyesi

(baslangi¢ seviyesi - %10) ... (baslangi¢ seviyesi+ %10)
araliginda rastgele segilir.

%0,0 ... 10,0

Rastgele katsayisi.

TBA

79.18 Normal hiz

Bosaltma modunda, dlgilen seviye yliksek seviye ayarinin
(79.14 parametresi) altindayken ve yiiksek anahtarlama
(79.15 parametresi) aktif degilken pompa hizini tanimlar.
Doldurma modunda, 6lglilen seviye disik seviye ayarinin
(79.03 parametresi) tizerindeyken ve dlisiik anahtarlama
(79.04 parametresi) aktif degilken pompa hizini tanimlar.
ideal olarak, bu parametre pompanin optimal calisma
noktasina ayarli olmalidir.

0,0...32767,0 rpm

Normal galisma hizi.

TBA

79.19 Yiksek hiz

Bosaltma modunda, élgiilen seviye 79.14 Yiiksek seviye
parametresi tarafindan tanimlanan seviyeyi astiginda veya
yuksek limit anahtarlamasi (79. 15 parametresi) aktifken
pompa hizini tanimlar.

Doldurma modunda, élcilen seviye Diisiik seviye 79.03
parametresi tarafindan tanimlanan seviyenin altina
distigunde veya dusik limit anahtarlamasi (79.04
parametresi) aktifken pompa hizini ayarlar.

Bkz. 79.01 Seviye modu parametresindeki sekiller.

0,0...32767,0 rpm

Yiksek ¢alisma hizi.

TBA

80 Akis hesabi

Akis hesaplama fonksiyonu igin ayarlar.
Ayrica, bkz. Akis hesabi bélimu, sayfa 62.

80.01 Akis hesap mod

Akis hesaplama fonksiyonunu etkinlestirir ve hesaplama igin
PQ (gu¢/akig) egrisinin veya HQ (yukseklik/akig) egrisinin
kullaniimasini belirler. Egriler, 80.04...80.23 parametreleri
tarafindan tanimlanir.

Bos

Akis hesaplama kullaniimaz.

PQ egrisi

Akis hesaplama igin PQ egrisi kullanilir.

HQ egrisi

Akis hesaplama igin HQ egrisi kullanilir.

Cift

Akis hesaplama igin hem HQ hem PQ egrileri kullanilir.
Egriler arasindaki gecis noktasi 80.24 HQ PQ gg¢s noktas
parametresi ile ayarlanir.

w|N| =~ O

80.02 Giris pompa sgm

Pompa giris basinci élglimi igin kullanilan analog girisini
(veya diger sinyal kaynagini) seger.

Sifir

Segili giris yok (basing sensorl yok).

0

Al1 skala

02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113).

1073742341

Al2 skala

02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113).

1073742343

Al3 skala

1073742345

Al4 skala

(
02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113).
02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114).

1073742347
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Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
80.03 Cikis pompa s¢m Pompa ¢ikis basinci 6lgiimi igin kullanilan analog girisini
(veya diger sinyal kaynagini) seger.
Sifir Segili giris yok (basing sensori yok). 0
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Al3 skala 02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
80.04 HQegriQ1 HQ performans egrisinin 1 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
80.04...80.13 parametreleri akis hesaplama fonksiyonu igin
pompanin HQ performans egrisini tanimlar. Egrideki bes
noktanin H (yukseklik veya seviye) ve Q (akis hizi)
koordinatlari girilir. Degerler pompa Ureticisi tarafindan
saglanir. Tanimlanan tim noktalar pompanin pratik ¢calisma
araliginin icinde kalmalidir.
Asagida HQ performans egrisinin bir 6rnegi verilmektedir. ik
ve son noktalarin tanimlama parametreleri gdsterilmistir.
80.13
80.05 - ‘
I
I
I
I
‘ Q [mP/sa]
80.12 80.04
0,00 ... 32767,00 HQ egrisinin 1 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3h m3/sa
80.05 HQ egriH1 HQ performans egrisinin 1 noktasindaki ylkseklik (metre
cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m | HQ egrisinin 1 noktasindaki ylkseklik. 100=1m
80.06 HQegriQ2 HQ performans egrisinin 2 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 HQ egrisinin 2 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3h m3/sa
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80.07 HQ egri H2 HQ performans egrisinin 2 noktasindaki yiikseklik (metre
cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m | HQ egrisinin 2 noktasindaki ylkseklik. 100=1m
80.08 HQegriQ3 HQ performans egrisinin 3 noktasindaki akis hizi (metre kip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 mh | HQ egrisinin 3 noktasindaki akis hizi. 100 = 1 m%/sa
80.09 HQ egri H3 HQ performans egrisinin 3 noktasindaki yiikseklik (metre
cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m | HQ egrisinin 3 noktasindaki yikseklik. 100=1m
80.10 HQ egri Q4 HQ performans egrisinin 4 noktasindaki akis hizi (metre kip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m%h | HQ egrisinin 4 noktasindaki akis hizi. 100 = 1 m¥/sa
80.11 HQ egri H4 HQ performans egrisinin 4 noktasindaki ylkseklik (metre
cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m | HQ egrisinin 4 noktasindaki ylkseklik. 100=1m
80.12 HQ egri Q5 HQ performans egrisinin 5 noktasindaki akis hizi (metre kip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m%h | HQ egrisinin 5 noktasindaki akis hizi. 100 = 1 m¥/sa
80.13 HQ egri H5 HQ performans egrisinin 5 noktasindaki yiikseklik (metre
cinsinden).
0,00 ... 32767,00 m | HQ egrisinin 5 noktasindaki ylkseklik. 100=1m
80.14 PQegri P1 PQ performans egrisindeki 1 noktasinda pompanin gii¢ girisi
(kilowatt cinsinden).
80.14...80.23 parametreleri akis hesaplama fonksiyonu igin
pompanin PQ performans egrisini tanimlar. Egrideki bes
noktanin P (gl girisi) ve Q (akis hizi) koordinatlari girilir.
Degerler pompa ureticisi tarafindan saglanir. Tanimlanan tim
noktalar pompanin pratik caligsma araliginin i¢inde kalmahdir.
Asagida PQ performans egrisinin bir érnegi verilmektedir. Ik
ve son noktalarin tanimlama parametreleri gosterilmistir.
80.22 -
I
I
I
I
I
I
I
I
I
80.14 |
I
I
I
I
! Q[m%/sa]

80.15
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0,00 ... 32767,00 kW | 1 noktasinda pompanin gug girisi. 100 =1 kW
80.15 PQegri Q1 PQ performans egrisinin 1 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 PQ egrisinin 1 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3h m3/sa
80.16 PQ egri P2 PQ performans egrisindeki 2 noktasinda pompanin gug girigi
(kilowatt cinsinden).
0,00 ... 32767,00 2 noktasinda pompanin gug girisi. 100 =1 kW
kW
80.17 PQegri Q2 PQ performans egrisinin 2 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 PQ egrisinin 2 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3/h m°/sa
80.18 PQ egri P3 PQ performans egrisindeki 3 noktasinda pompanin gig girisi
(kilowatt cinsinden).
0,00 ... 32767,00 3 noktasinda pompanin gug girisi. 100 =1 kW
kW
80.19 PQegri Q3 PQ performans egrisinin 3 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 PQ egrisinin 3 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3h m3/sa
80.20 PQegri P4 PQ performans egrisindeki 4 noktasinda pompanin gug girisi
(kilowatt cinsinden).
0,00 ... 32767,00 4 noktasinda pompanin gic girisi. 100 =1 kW
kW
80.21 PQegriQ4 PQ performans egrisinin 4 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 PQ egrisinin 4 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3h m3/sa
80.22 PQegri P5 PQ performans egrisindeki 5 noktasinda pompanin gug girigi
(kilowatt cinsinden).
0,00 ... 32767,00 5 noktasinda pompanin gug girisi. 100 =1 kW
kW
80.23 PQegri Q5 PQ performans egrisinin 5 noktasindaki akis hizi (metre kiip
/ saat cinsinden).
0,00 ... 32767,00 PQ egrisinin 5 noktasindaki akis hizi. 100 =1
m3/h m3/sa
80.24 HQ PQ ggs noktas HQ ve PQ performans egrileri arasindaki gegis noktasini
ayarlar. PQ egrisi bu kirllma noktasinin Gzerinde kullanilir.
0,00 ... 32767,00 m | HQ ve PQ egrileri arasindaki ylkseklik kirllma noktasi. 100=1m
80.25 Pompa grs metre Pompa girisinin metre cinsinden ¢api.
0,00 ... 32767,00 m | Pompa giriginin gapi. 100=1m
80.26 Pompa ¢ks metre Pompa ¢ikisinin metre cinsinden ¢api.
0,00 ... 32767,00 m | Pompa ¢ikisinin gapi. 100=1m
80.27 Sensor svy fark Giris ve gikis basing sensorleri arasindaki yukseklik farkini
tanimlar.
0,00 ... 32767,00 m | Yiikseklik fark. 100=1m
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gecikme asildiktan sonra disik giris basincinin algilanmasi
surtclide hataya neden olur.
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80.28 Pompa nom hiz Pompanin nominal hizini d/dak cinsinden tanimlar.
0...32767 rpm Pompanin nominal hizi. 1=1rpm
80.29 Yogunluk Akis hesaplama fonksiyonu igin pompalanacak sivinin
yogunlugunu tanimlar.
0,00 ... 32767,00 Sivi yogunlugu. 100 =
kg/m® 1 kg/m?
80.30 Verim Motor/pompa kombinasyonunun toplam verimi.
%0,00 ... 100,00 Verim. 100 = %1
80.31 Akis hsp kazang Olasi hesaplama diizeltmesi igin akis hesaplama kazanci.
0,00 ... 32767,00 Hesaplama dlzeltme kazanci. 100=1
80.32 Ddusuk hiz degeri Daha altinda akisin hesaplanmayacagi bir dusik hiz limiti
tanimlar.
0...32767 rpm Akis hesaplamasi igin disik hiz limiti. 1=1rpm
80.33 Akis hsp reset Toplam hesaplanan akis sayacini (05.08 parametresi) resetler.
Hayir Resetleme yapilmaz. 0
Reset Sayag resetlenir. 1
81 Pompa koruma Pompa koruma fonksiyonlari igin ayarlar.
Ayrica, bkz. Koruyucu fonksiyonlar bélimu, sayfa 64.
81.01 Grs bsng koruma Pompa giris basincinin birincil denetimini etkinlestirir ve
disuk giris basinci algilandiginda yapilacak iglemi seger.
Segilen iglem, sadece 6lglilen basing 871.07 Gecikme zmn
grs parametresi dederinden daha uzun bir siire boyunca
basing limitinin (871.03 Al diisiik seviye) altinda kaldiktan
sonra gerceklestirilir.
Basing, analog basing sensorii veya basing anahtari
kullanilarak 6lglebilir.
Analog sensor igin giris 81.02 Al giris segimi parametresi
tarafindan tanimlanir. Analog sensorle, 81.05 Al krtk dsk dgr
parametresi kullanilarak “gok dustk giris basinci” igin ayri bir
islem tanimlanabilir.
Basing anahtari icin giris 871.06 DI se¢imi grs parametresi
tarafindan tanimlanir.
Bos Birincil giris basinci denetimi kullaniimaz. 0
Alarm 81.07 Gecikme zmn grs parametresi tarafindan tanimlanan | 1
gecikme asildiktan sonra dislk giris basincinin algilanmasi
bir alarm uretir.
Hata 81.07 Gecikme zmn grs parametresi tarafindan tanimlanan | 2
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Koruma 81.07 Gecikme zmn grs parametresi tarafindan tanimlanan | 3
gecikme asildiktan sonra dusUk giris basincinin algilanmasi
bir alarm uretir. Pompa hizi 871.08 Pom grs hiz ref tarafindan
tanimlanan hiza dusurdldr.

Olgtlen giris basinci

81.07 Gecikme zmn grs

“—>  —

81.03 Al diistik seviye

81.05 Al krtk dsk dgr

Zaman

Hiz referansi

81.08 Pom grs hiz ref |

E ! : : Zaman
1 06.20 Pom galism durum, bit 16 : : : :
0 | ' ' |
, ' ! I Zaman
1 08.21 Pompa alarm word, bit 2 : : : :
0 I f } I
' ! Zaman
1 08.21 Pompa alarm word, bit 4 : X
0 | |
Zaman
81.02 Al giris segimi Pompa giris basinci él¢limii igin analog girisini (veya sinyal
kaynagini) seger.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Al3 skala 02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
81.03 Al disuk seviye Birincil giris basinci denetimi igin basing limiti. Bkz. 87.01
Grs bsn¢ koruma parametresi.
g,OO ... 32767,00 Basing limiti. 100 = 1 bar
ar




274 Parametreler

No. Ad/Deger Aciklama FbEq
81.04 Krtk disuk deger Pompa giris basincinin ikincil denetimini etkinlestirir ve
disuk giris basinci algilandiktan sonra yapilacak islemi
secer. Segilen islem, sadece 6lglilen basing 81.07 Gecikme
zmn grs parametresi dederinden daha uzun bir siire
boyunca basing limitinin (87.05 Al krtk dsk dgr) altinda
kaldiktan sonra gerceklestirilir. Bkz. 81.07 Grs bsng koruma
parametresindeki sekil.
Not: Basing anahtari ile kullanildiginda bu parametrenin
higbir etkisi yoktur.
Secilmemis ikincil giris basinci denetimi kullaniimaz. 0
Hata Cok dusuk giris basincinin algilanmasi suriictide hataya 1
neden olur.
Stop Cok dislk giris basincinin algilanmasi strictyl durdurur. 2
Basing, limitin Uzerine ¢ikarsa sirlici yeniden baglar.
81.05 Al krtk dsk dgr ikincil giris basinci denetimi igin basing limiti. Bkz. 87.04
Krtk dlisiik deger parametresi.
0,00 ... 32767,00 Basing limiti. 100 = 1 bar
bar
81.06 DI segimi grs Basing anahtarinin pompa girisine baglanmasi icin dijital
girisi seger. “Normal” durumu 1'dir. Segilen giris 0'a gecerse
81.01 Grs bsng koruma parametresi tarafindan tanimlanan
islem, 81.07 Gecikme zmn grs parametresi tarafindan
ayarlanan gecikme asildiktan sonra gergeklestirilir.
Bos Bagli basing anahtari yok. 1
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
81.07 Gecikme zmn grs Pompa giris basincinin birincil ve ikincil denetimi igin
gecikme. Bkz. 81.01 Grs bsn¢ koruma parametresi.
0...600 s Gecikme. 1=1s
81.08 Pom grs hiz ref 81.01 Grs bsng koruma parametresi, Koruma segimi igin
pompa hiz referansi.
0.0...32767,0 rpm Hiz referansi. 10=1rpm
81.09 Cks bsng koruma Pompa ¢ikis basincinin birincil denetimini etkinlestirir ve yiiksek
¢ikis basinci algilandiginda yapilacak islemi seger. Segilen islem,
sadece dlglilen basing 81.15 Gecikme zmn ¢ks parametresi
degerinden daha uzun bir siire boyunca basing limitinin (87.17 Al
yiiksek seviye) Uzerinde kaldiktan sonra gerceklestirilir.
Basing, analog basing senséri veya basing anahtari
kullanilarak élglebilir.
Analog sensor igin giris 81.10 Al giris secimi parametresi
tarafindan tanimlanir. Analog sensorle, 81.13 Al krtk yksk dgr
parametresi kullanilarak “gok ylksek gikis basinci” igin ayri bir
islem tanimlanabilir.
Basing anahtari igin girig 87.74 DI se¢imi ¢ks parametresi
tarafindan tanimlanir.
Bos Birincil ¢ikis basinci denetimi kullaniimaz. 0
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Alarm 81.15 Gecikme zmn ¢ks parametresi tarafindan tanimlanan | 1
gecikme aslildiktan sonra yiiksek ¢ikis basincinin
algilanmasi bir alarm Uretir.
Hata 81.15 Gecikme zmn ¢ks parametresi tarafindan tanimlanan | 2
gecikme asildiktan sonra yiiksek ¢ikis basincinin
algilanmasi siirlicide hataya neden olur.
Koruma 81.15 Gecikme zmn c¢ks parametresi tarafindan tanimlanan | 3
gecikme asildiktan sonra yuksek ¢ikis basincinin
algilanmasi bir alarm Uretir. Pompa hizi 81.17 Cks koruma
zmn parametresi tarafindan tanimlanan sirede, 87.76 Pom
cks hiz ref tarafindan tanimlanan hiza digtralur.
Olglilen ¢ikig basinci
81.15 Gecikme zmn ¢ks
81.13 Al krtk ykskdgr o e——
81.11 Al yilksek seviye . .t ____ N
' ' ' ' Zaman
Hiz referansi ! ' , .
' 81.17 Cks koruma zmn’ :
-~ : . '
stisPomakshzef LN L : |
' ' ! : Zaman
1 06.20 Pom galism durum, bit 15 : ! ! :
0 [ . . |
! ' : ' Zaman
1 08.21 Pompa alarm word, bit 3 : I ' :
0 ! : : !
' \ Zaman
1 08.21 Pompa alarm word, bit 5 : :
0 | |
Zaman
81.10 Al girig secimi Pompa ¢ikis basinci 6lgiimi igin analog girisini (veya sinyal
kaynagini) secer.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
Al3 skala 02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
Pointer Deger isareti ayar (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
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81.11 Al ylUksek seviye Birincil ¢ikis basinci denetimi igin basing limiti. Bkz. 87.09
Cks bsng koruma parametresi.
0,00 ... 32767,00 Basing limiti. 100 = 1 bar
bar
81.12 Krtk yksk deger Pompa ¢ikis basincinin ikincil denetimini etkinlestirir ve cok
yuksek ¢ikis basinci algilandiginda yapilacak islemi seger.
Segilen islem, sadece olglilen basing 81.15 Gecikme zmn
cks parametresi degerinden daha uzun bir stire boyunca
basing limitinin (87.13 Al krtk yksk dgr) Gzerinde kaldiktan
sonra gergeklestirilir. Bkz. 87.09 Cks bsn¢ koruma
parametresindeki sekil.
Not: Basing anahtari ile kullanildiginda bu parametrenin
higbir etkisi yoktur.
Secilmemis ikincil gikis basinci denetimi kullaniimaz. 0
Hata Cok ylksek cikis basincinin algilanmasi siriiclide hataya 1
neden olur.
Stop Cok yuksek gikis basincinin algilanmasi siriclyd durdurur. | 2
Basing, limitin altina diiserse siriicli yeniden baslar.
81.13 Al krtk yksk dgr ikincil gikis basinci denetimi igin basing limiti. Bkz. 81.12
Krtk yksk deger parametresi.
0,00 ... 32767,00 Basing limiti. 100 = 1 bar
bar
81.14 DI segimi ¢ks Basing anahtarinin pompa cikigina baglanmasi igin dijital
girisi seger. “Normal” durumu 1'dir. Segilen giris 0'a gegerse
81.09 Cks bsng koruma parametresi tarafindan tanimlanan
islem, 81.15 Gecikme zmn ¢ks parametresi tarafindan
ayarlanan gecikme asildiktan sonra gergeklestirilir.
Bos Bagli basing anahtari yok. 1074070017
DI1 DI1 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 0). 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). 1073873409
Dl4 DI4 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.01 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 4). 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
81.15 Gecikme zmn ¢ks Pompa ¢ikis basincinin birincil ve ikincil denetimi igin
gecikme. Bkz. 81.09 Cks bsn¢ koruma parametresi.
0...600 s Gecikme. 1=1s
81.16 Pom ¢ks hiz ref 81.09 Cks bsn¢ koruma parametresi, Koruma segimi igin
pompa hiz referansi.
0.0...32767,0 rpm Hiz referansi. 10=1rpm
81.17 Cks koruma zmn 81.09 Cks bsng¢ koruma parametresi, Koruma segimi igin PID
kontrol cihazi asagi rampa siresi.
0...18000 s Cikis basinci denetimi igin PID kontrol cihazi asagi rampa siresi. 1=1s
81.18 Akis kynk se¢im Minimum/maksimum akis korumasi akis 6lgtimi igin bir
kaynak secer. Bkz. parametre 81.19 Maks akis koruma ve
81.21 Min akis koruma.
Al1 skala 02.05 Al1 skala (bkz. sayfa 113). 1073742341
Al2 skala 02.07 Al2 skala (bkz. sayfa 113). 1073742343
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Al3 skala 02.09 Al3 skala (bkz. sayfa 113). 1073742345
Al4 skala 02.11 Al4 skala (bkz. sayfa 114). 1073742347
Al5 skala 02.13 Al5 skala (bkz. sayfa 114). 1073742349
Akis degeri 05.05 Akis degeri (bkz. sayfa 125) tarafindan gosterildigi 1073743109
sekilde hesaplanan akis.
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
81.19 Maks akis koruma Akis (81.18 Akis kynk secim parametresi tarafindan segilen
sinyal), 81.23 Aks gecikme zmn parametresi tarafindan
ayarlanandan daha uzun bir siire boyunca, 87.20 Maks akis
deger parametresi tarafindan ayarlanan limitin Gizerinde
kalirsa gerceklestirilecek islemi tanimlar.
Segilmemis Maksimum akis korumasi devre disi. 0
Alarm Sirtcu MAKS AKIS alarmi Uretir.
Hata Siricu MAKS AKIS hatasinda agilir. 2
81.20 Maks akis deger Maksimum akis limitini tanimlar. Bkz. 87.19 Maks akis
koruma parametresi.
0,00 ... 32767,00 m%s | Maksimum akis. 100 = 1 m%/s
81.21 Min akis koruma Akis (81.18 Akis kynk secim parametresi tarafindan secilen
sinyal), 81.23 Aks gecikme zmn parametresi tarafindan
ayarlanandan daha uzun bir slire boyunca, 81.22 Min akis
deger parametresi tarafindan ayarlanan limitin altinda kalirsa
gerceklestirilecek islemi tanimlar.
Ayni zamanda, bkz. 81.24 Aks denetim zmn parametresi.
Segilmemis Minimum akis korumasi devre disi. 0
Alarm Sirtcu MIN AKIS alarmi Uretir.
Hata Siricu MIN AKIS hatasinda agilir. 2
81.22 Min akis deger Minimum akis limitini tanimlar. Bkz. 87.21 Min akis koruma
parametresi.
0,00 ... 32767,00 Minimum akis. 100 = 1 m3/s
m°/s
81.23 Aks gecikme zmn Minimum/maksimum akis korumasi icin bir gecikme belirler. Bkz.
parametre 81.19 Maks akis koruma ve 81.21 Min akig koruma.
0...12600 s Minimum/maksimum akis korumasi igin gecikme. 1=1s
81.24 Aks denetim zmn Suricu baslatildiktan sonra normal akisa ulagilabilmesi igin
minimum akis korumasinin devre disi birakilacagi periyodu
tanimlar.
0...12600 s Minimum akig korumasi igin baglama gecikmesi. 1=1s
81.25 Uyg koruma kntrl Dahili bir sinyalin uzun sireli izlemesine bagli olarak
Uygulama profili koruma fonksiyonunu etkinlestirir/devre digi
birakir. Segili sinyal 81.27 Profil Imt gckme parametresi
tarafindan tanimlanan siireden daha uzun bir siire boyunca
denetim limitini agarsa (ve bu limitin Gzerinde kalirsa),
PROFIL YUKSEK alarmi olusturulur ve 08.21 Pompa alarm
word bit 6, 1 olarak ayarlanir.
Bos Uygulama profili korumasi devre disi. 0
PID hata 81.26 Profil limit parametresi degeri ile karsilastirilan 04.04 |1
PID hata sinyali.
PID gikis 81.26 Profil limit parametresi degeri ile karsilastinlan 04.05 |2

PID c¢ikis sinyali.
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81.26 Profil limit Uygulama profili korumasi igin denetim limiti.
%0,00 ... 32767,00 | Denetim limiti. 100 = %1
81.27  Profil Imt gckme Uygulama profili korumasi igin gecikme.
0,00...35791394,11 | Gecikme. 100=1h
h
81.28 Borudolum aktif Sdirici agildiginda Boru dolum fonksiyonunu
etkinlestirir/devre digi birakir (veya etkinlestiren/devre digi
birakan bir sinyal kaynagi secer).
1 = Boru dolum fonksiyonunu etkinlestirin. Boru dolumu
tamamlanmadan 6nce sinyal kaldirilirsa, Boru dolumu iptal
edilir ve normal PID kontrolii etkinlestirilir.
Bos Boru dolum fonksiyonu devre disi. 0
Acik Boru dolum fonksiyonu aktif. 1
DI1 DI1 dijital girisinin durumu (02.01 DI durumu, bit 0 ile 1073742337
gosterildigi sekilde) Boru dolum fonksiyonunun devrede olup
olmadigini belirler.
DI2 DI2 dijital girisinin durumu (02.07 DI durumu, bit 1 ile 1073807873
gOsterildigi sekilde) Boru dolum fonksiyonunun devrede olup
olmadigini belirler.
DI3 DI3 dijital girisinin durumu (02.01 DI durumu, bit 2 ile 1073873409
gosterildigi sekilde) Boru dolum fonksiyonunun devrede olup
olmadigini belirler.
Dl4 DI4 dijital girisinin durumu (02.01 DI durumu, bit 3 ile 1073938945
gosterildigi sekilde) Boru dolum fonksiyonunun devrede olup
olmadigini belirler.
DI5 DI5 dijital girisinin durumu (02.07 DI durumu, bit 4 ile 1074004481
gosterildigi sekilde) Boru dolum fonksiyonunun devrede olup
olmadigini belirler.
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
81.29 Borudolum hizi Boru dolum fonksiyonunun aktiflestiriimesinin hemen
ardindan Boru dolum fonksiyonu igin kullanilan hiz adimini
ve pompa hizi referansini tanimlar.
81.31 Akt dgr dgsm zmn parametresi tarafindan tanimlanan
sure asildiktan sonra 81.30 Gerekli degisim parametresi
tarafindan tanimlanan proses gergek degeri degisimi
gerceklesmemisse, hiz adimi referansa eklenir.
PID kontrol cihazi referansi rampa suresi 27.32 Boru_dol rf
hizl parametresi tarafindan belirlenir.
0...32767 rpm Boru dolum fonksiyonu igin hiz adimi. 1=1rpm
81.30 Gerekli degisim 81.31 Akt dgr dgsm zmn parametresi tarafindan ayarlanan
sure icinde proses gercek degerinde istenen degisimi
tanimlar.
%0,00 ... 100,00 istenen degisim. 100 = %1
81.31 Akt dgr dgsm zmn Proses gercek degeri 6nceki gergek degerle
karsilastiriidiktan sonra beklenen sireyi tanimlar.
81.30 Gerekli degisim parametresi gercek degerde
Olcllirse, hiz referansi oldugu gibi kalir. Gergek degerde
81.30 Gerekli degisim gorulmezse, 81.29 Borudolum hizi
parametresinin degeri hiz referansina eklenir.
0...100s Gercek deger degisimi gecikmesi. 1=1s
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81.32

PID aktif

Boru dolum fonksiyonunun devre digi birakilip normal PID
kontrollinlin etkinlestirildigi proses gergek degeri seviyesini
tanimlar. Bu seviyeye erisildiginde, normal PID kontrolu
etkinlestiriimeden 6nce 81.33 PID aktif gckm parametresi
tarafindan tanimlanan siirenin gegmesine izin verilir.
Ardindan PID referans rampalari (ayarliysa) gézlemlenir.

Deger, maksimum proses gergek degderinin yiizdesi seklinde verilir.

%0,00 ... 100,00

Boru dolum / PID kontrolii kirilma noktasi.

100 = %1

81.33

PID aktif gckm

PID kontrollintin etkinlestirilmesi icin gecikme. Bkz. 81.32
PID aktif parametresi.

0...12600 s

PID etkinlestirme gecikmesi.

81.34

Borudlm zmn agim

Boru dolum fonksiyonu igin maksimum izin verilen zamani
tanimlar. Bu stre icerisinde hedef proses gergek degerine
(81.32 PID aktif parametresi) ulagilamazsa 81.35 Bordim hata
knt parametresi tarafindan tanimlanan islem gergeklestirilir.

0...12600 s

Maksimum Boru dolum zamani.

81.35

Bordim hata knt

Boru dolumu zaman gecikmesi (87.34 Borudim zmn asim
parametresi) icin igslemi tanimlar.

Alarm

Siricu BORUDOLUM ZAMAN alarmi uretir.

Hata

Surtct BORUDOLUM ZAMAN hatasinda agllir.

Aktif PID

Normal PID kontroli devrede.

82 Pompa temizleme

Pompa temizleme dizilimi igin ayarlar.
Ayrica, bkz. Pompa temizleme bélimu, sayfa 63.

82.01

Pompa tmzlm kntr

ileri

Sirlcu igin pompa temizleme dizilimini etkinlestirir ve
tetikleme kosullarini tanimlar.
UYARI! Pompa temizleme dizilimini etkinlestirmeden
A once, bagli ekipmanla glvenli sekilde
gerceklestirilebileceginden emin olun.
Notlar:

» Birden cok tetikleme kosulu ayni anda mevcut olabilir.

* Temizleme dizilimi 20.01 Maksimum hiz ve 20.02
Minimum hiz parametreleri tarafindan tanimlanan hiz
limitlerini gézlemler.

+ Temizleme diziliminin baslatilabilmesi igin 6nce
surticinln baglatilmasi ve g¢alisma izni sinyalinin mevcut
olmasi gerekir.

Zaman

! 82.03
82,17

82.08...
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Bit |Adi Fonksiyon
0 Aktif 0 = Hayir: Temizleme dizilimi devre digI.
1 = Evet: Temizleme dizilimi etkin.
.. |0 =Hayir: Stiricli master ise temizleme dizilimine izin veriimez.
1 Master aktif o . . e -
1 = Evet: Surlcl master ise temizleme dizilimine izin verilir.
.| 0 = Hayir: Siiriici follower ise temizleme dizilimine izin veriimez.
2 Follower aktif R ) ) L -
1 = Evet: Surlici follower ise temizleme dizilimine izin verilir.
3 Zaman 1 = Etkin: Temizleme dizilimi 82.07 Zaman tetikleme parametresi tarafindan
tetikleme tanimlanan araliklarla periyodik olarak baslar.
4 Denetim 1 = Etkin: Temizleme dizilimi, 82.09 Denetim kaynagi parametresi tarafindan
segilen sinyal 82.10 Denetim limiti parametresi de@erini astiginda baslatilir.
5 Baslangigta |1 = Etkin: Her start komutunda gergeklestirilen temizleme dizilimi.
6 Tetikleme 1 = Etkin: Temizleme dizilimi, 82.12 Tetikime noktasi parametresi tarafindan
nokta secilen sinyal 1 olarak degistiginde gergeklestirilir.
82.02 lleri hiz% 19.01 Hiz skalama parametresi degerinin ylzdesi olarak
temizleme dizilimi igin ileri adim frekansi.
%0,0 ... 100,0 lleri adim frekansi. 10 = %1
82.03 Geri hiz% 19.01 Hiz skalama parametresi degerinin yiizdesi olarak
temizleme dizilimi igin geri adim frekansi.
%0,0 ... 100,0 Geri adim frekansi. 10 = %1
82.04 Bosta zaman Temizleme dizilimi esnasinda ileri ve geri adimlar arasindaki
slre.
0...1000 s Adimlar arasindaki sure. 1=1s
82.05 lleri glsm zmn Temizleme dizilimi esnasindaki her ileri adimin suresi.
0...1000 s Her ileri adimin siresi. 1=1s
82.06 Geriglsm zmn Temizleme dizilimi esnasindaki her geri adimin siresi.
0...1000 s Her geri adimin suresi. 1=1s
82.07 Zaman tetikleme Periyodik temizleme dizilimleri arasindaki sure. Bkz.
parametre 82.01 Pompa tmzlm kntr, bit 3.
0,00...35791394.11 | Temizleme dizilimleri arasindaki siire. 1=1dak
h
82.08 Adim sayisi Temizleme dizilimi esnasinda gergeklestirilecek ileri-geri
adim kombinasyonlarinin sayisi.
0...2147483647 Adim sayisl. 1=1
82.09 Denetim kaynagi 82.11 Denetim gecikme parametresi tarafindan
ayarlanandan daha uzun bir slire boyunca 82.70 Denetim
limiti parametresi tarafindan tanimlanan limitin Gzerinde
kaldiginda, temizleme dizilimini tetikleyen bir sinyali tanimlar.
Ayrica, bkz. parametre 82.01 Pompa tmzlm kntr, bit 4.
Akim A 01.04 Motor akimi (bkz. sayfa 112). 1073742084
Akim % 01.05 Motor akimi % (bkz. sayfa 112). 1073742085
Pointer Deger isareti ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). |-
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82.10 Denetim limiti 82.09 Denetim kaynag parametresi tarafindan segilen sinyal
icin bir limit tamimlar.
0,0 ... 32767,0 Temizleme dizilimi tetikleme limiti. 10=1
82.11 Denetim gecikme Temizleme diziliminin sinyal tetiklemesi i¢in gecikme. Bkz.
82.09 Denetim kaynagi parametresi.
0...600 s Temizleme dizilimi tetikleme gecikmesi. 1=1s
82.12 Tetikime noktasi Temizleme dizilimi tetikleme girisi segimi. Bkz. parametre
82.01 Pompa tmzlm kntr, bit 6.
Bos Segili giris yok. 0
DI1 DI1 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 0). | 1073742337
DI2 DI2 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 1). | 1073807873
DI3 DI3 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gésterildigi sekilde, bit 2). | 1073873409
DI4 DI4 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 3). | 1073938945
DI5 DI5 dijital girisi (02.07 DI durumu ile gosterildigi sekilde, bit 4). | 1074004481
Sabit Bit isaret ayari (bkz. Terimler ve kisaltmalar sayfa 109). -
Pointer
82.13 Maks tmzlm kntrl 82.15 Mks tmzlm periyd parametresi tarafindan ayarlanan
slre iginde temizleme dizilimlerinin maksimum sayisi (82. 14
Mks tmzlm sayisi) asilirsa gergeklestirilecek eylemi tanimlar.
Zorunlu temizlikler g6z ardi edilir.
Segilmemis Eylem olmaz. 0
Alarm Siriicl bir alarm Uretir, MAKS TEMIZLEME.
Hata Siiriicii MAKS TEMIZLEME hatasinda agllr. 2
82.14 Mks tmzlm sayisi 82.15 Mks tmzlm periyd parametresi tarafindan ayarlanan sire
icinde temizleme dizilimlerinin maksimum sayisini tanimlar.
0...30 Maksimum temizleme dizilimi sayisi. 1=1
82.15 Mks tmzlm periyd Temizleme dizilimlerinin sayildigi zaman arahgini (simdi
sona eren) tanimlar.
0,00 ...35791394,11 | Temizleme dizilimlerinin sayildi§i zaman aralidi. 100=1h
h
82.16 Tmzlm hzinma zmn | 0 rpm'den adim frekansina (82.02 lleri hiz% ve 82.03 Geri
hiz% parametreleri) kadar hizlanma suresini tanimlar.
0...32767 s Adim hizlanma siresi. 1=1s
82.17 Tmzlm yvslma zmn | Adim frekansindan (82.02 lleri hiz% ve 82.03 Geri hiz%
parametreleri) O rpm'ye kadar yavaslama suresini tanimlar.
0...32767 s Adim yavaslama siresi. 1=1s
83 Enerji izleme Enerji tiiketimi izleme ayarlari.
Ayrica, bkz. Enerji tilketimi izleme bélima, sayfa 80.
83.01 Ener izleme mod Tuketilen enerji izlemeyi etkinlestirir/devre disi birakir ve
modunu seger.
Bos Enerji izleme kullanimda degil. 0
Limitler Mevcut enerji izleme periyodu 83.03 kWh limit parametresi
tarafindan ayarlanan tiketim limiti ile kargilastirilir.
Onceki Mevcut enerji izleme periyodu (05.20 kwh anlik deger 2

parametresi) dnceki periyod (05.27 kwh gegmis deger) ile
karsilastirihr.
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Ortalama Mevcut enerji izleme periyodu (05.20 kwh anlik deger 3
parametresi) 6nceki iki periyodun (05.21 kwh gecmis deger
ve 05.22 kwh gecmis deger) ortalamasi ile karsilastirilir.
83.02 Enerizleme zmn Enerji izleme periyodunun uzunlugunu tanimlar. ilk periyod
surticlye enerji verildiginde baslar.
0,00 ...35791394,11 | izleme periyodunun uzunlugu. 1=1dak
h
83.03  kWh limit 83.01 Ener izleme mod parametresi, Limitler segimi igin
tuketilen enerji limiti.
0...2147483647 Eneriji limiti. 1=1kWh
kWh
83.04 lIzleme tolerans Eneriji limiti igin tolerans. 83.05 Ener izime kntrl parametresi
tarafindan tanimlanan islem gergeklestirilene kadar enerji
tuketimi referans enerijiyi bu tolerans degeri kadar asabilir.
0...2147483647 Tolerans. 1=1kWh
kWh
83.05 Ener izime kntrl Eneriji tiiketimi tolerans limitlerini asarsa gergeklestirilecek
islemi tanimlar.
Secilmemis Eylem olmaz. 0
Alarm Siriicti ENERJI LIMIT alarmi Gretir. 1
83.06 Enerji reset Enerji izleme sayagclarini resetler.
Hayir Resetleme yapilmaz. Resetin ardindan parametre otomatik | 0
olarak bu degere doner.
Periyod Periyodik enerji sayaglarini (05.20...05.22 parametreleri) 1
resetler.
Ay Aylik enerji sayaglarini (05.23...05.35 parametreleri) 2
resetler.
94 Harici I-O konfig 1/0 uzatma konfiglirasyonu.
94.01 HarlO1 seg Yuva 1'e monte edilen I/O uzatma modulini etkinlestirir.
Kullanilan modiile bagli olarak asagidakileri etkinlestirir:
« dijital giris DI7
« dijital girisler/cikiglar DIO3...DIO6
* analog girigler Al3...Al5
+ analog cikis AO3 veya
* role gikislari RO3...RO6.
Yok Yuva 1'e monte edilmis uzatma yok. 0
FIO-01 Yuva 1'e FIO-01 uzatma monte edilmis. Ekstra 4 x DIO ve 1
2 x RO kullaniliyor.
FIO-11 Yuva 1'e FIO-11 uzatma monte edilmis. Ekstra 2 x DIO, 2
3 x Al ve 1 x AO kullanihyor.
FI10-21 Yuva 1'e FIO-21 uzatma monte edilmis. Ekstra 1 x DI, 1 x Al |3
ve 2 x RO kullaniliyor.
FIO-31 Yuva 1'e FIO-31 uzatma monte edilmis. Ekstra 4 x RO 4

kullaniliyor.
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95 Donanim konfig Donanimla ilgili cesitli ayarlar.
95.01 Cntr bord kay Siirtict kontrol Uinitesine nasil enerji verildigini seger.
Dahili 24V Siirticu kontrol Unitesine, Gzerine monte edildigi strtict glic | 0
Uinitesinden ener;ji verilir. Bu, varsayilan ayardir.
Harici 24V Sdirtict kontrol Gnitesine harici glic kaynagindan enerji verilir. | 1
95.03 Ortam 1sisI Maksimum ortam sicakligini tanimlar. Bu sicaklik tahmini
surtict sicakligini hesaplamak igin kullanilir. Olgiilen sicaklik
tahmin edilen degeri asarsa, bir alarm (SOGUMA) veya hata
(SOGUMA) olusturulur.
0..55°C Sirlcu ortam sicakligi. 1=1°C
97 Kull motor par. Motor modelinde kullanilan, kullanici tarafindan saglanan
motor degerleri.
97.01  Kull motor par Motor model parametrelerini 97.02...97.12 etkinlestirir.
Notlar:
99.13 IDrun modu parametresi tarafindan ID run
segildiginde, parametre degeri otomatik olarak sifira
ayarlanir. ID run sirasinda belirlenen motor 6zelliklerine gére
97.02...97.12 parametrelerinin degerleri gtincellenir.
Bu parametre sirlcu caligirken degistirilemez.
Kul pr pasif 97.02...97.12 parametreleri aktif degil. 0
Kul pr aktif 97.02...97.12 parametrelerinin degerleri motor modelinde
kullanihr.
Kul ofst akf Ayrilmis.
Tdm kul akt Ayrilmis.
97.02 Rskull Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar.
0,00000 ... 0,50000 | Birim basina stator direnci. 100000 =
p.u. 1p.u.
97.03 Rrkull Motor modelinin Rg rotor direncini tanimlar.
0,00000 ... 0,50000 | Birim basina rotor direnci. 100000 =
p.u. 1p.u.
97.04 Lmkull Motor modelinin Ly, ana endiktansini tanimlar.
0,00000 ... Birim basina ana endiktans. 100000 =
10,00000 p.u. 1 p.u.
97.05 SigmaL kull Kagak endiiktansini OLg tanimlar.
0,00000 ... 1,00000 | Birim basina kagak endiiktansi. 100000 =
p.u. 1p.u.
97.09 Rskull SI Motor modelinin Rg stator direncini tanimlar.
0,00000 ... Stator direnci. 100000 =
100,00000 ohm 1 ohm
97.10 Rrkull SI Motor modelinin Ry rotor direncini tanimlar.
0,00000 ... Rotor direnci. 100000 =
100,00000 ohm 1 ohm

97.11  Lmkull SI

Motor modelinin Ly, ana endiiktansini tanimlar.
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0,00...100000,00 Ana endiiktans. 100=1mH
mH

97.12  SigL kull SI Kagak endiktansini OLg tanimlar.
0,00...100000,00 Kagak endiiktansi. 100 =1 mH
mH

99 Start up data Dil segimi, motor konfiglirasyonu ve ID run ayarlari.

99.01 Dil Kontrol paneli ekran dilini seger.

Not: Asagdida listelenen tiim diller desteklenmeyebilir.
ingilizce ingilizce. 0809
Almanca Almanca. 0407
italyanca italyanca. 0410
ispanyolca ispanyolca. 040A
Hollandaca Hollandaca. 0413
Fransizca Fransizca. 040C
Danimarkaca Danimarkaca. 0406
Rusca Rusca. 0419
Polonyaca Lehge. 0415
Turkge Turkge. 041F
Macarca Macarca. 040E
99.05 Motor kontl modu Motor kontrol modunu seger.
DTC Dogrudan moment kontrolii. Bu mod, bir gok uygulama igin | 0
uygundur.
Not: Dogrudan moment kontroli yerine, skaler kontrol
kullanin
» ¢oklu motor uygulamalarinda: 1) eger yuk motorlar
arasinda esit olarak dagitiimamigsa, 2) motorlarin
boyutlari farkliysa veya 3) motorlar motor tanimlama (ID
run) yapildiktan sonra degistirilecekse,
+ motorun nominal akim degeri siirlicliniin nominal ¢ikis
akiminin 1/6’sindan da kiglkse,
« eger slrlcu bir motor baglanmadan kullaniliyorsa
(6rnegin, test amagli olarak),
« slrlci, step-up transformatéri aracihigiyla orta gerilim
motorunu galistiriyorsa.
Skaler Skaler kontrol. Bu mod, DTC’nin uygulanamadigi 6zel 1

durumlar igin uygundur. Skaler kontrolde, strlici bir frekans
referansi ile kontrol edilir. Skaler kontrolde, DTC’nin 6ne
ctkan 6zelligi olan motor kontrol hassasiyetine ulasilamaz.
Skaler kontrol modunda bazi standart 6zellikler devre disi
birakilir.

Not: Dogru motor galistirma, motor miknatislama akiminin
inverter nominal akiminin %90’ini agmamasini gerektirir.
Ayrica, bkz. Skaler motor kontroli bélim{, sayfa 69.
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99.06

Mot nom akimi

Nominal motor akimini tanimlar. Motor gli¢ plakasindaki

degere esit olmalidir. Eger suricliye birden fazla motor

baglanmigsa, motorlarin toplam akimini girin.

Notlar:

» Dogru motor galistirma, motor miknatislama akiminin
sirici nominal akiminin %90’ini agsmamasini gerektirir.

* Bu parametre suricu ¢alisirken degistirilemez.

0,0 ...6400,0 A

Nominal motor akimi. izin verilebilir aralik, strictintn 1/6...2
% |hax degeridir (skaler kontrol modunda 0...2 % /,54).

10=1A

99.07

Mot nom gerilimi

Nominal motor gerilimini, nominal galisma noktasinda
motora beslenen temel faz-faz rms gerilimi olarak tanimlar.
Bu ayar, motor deger plakasindaki degerle ayni olmahdir.
Notlar:

* Motor yalitimindaki gerilim, her zaman siriici besleme
gerilimine baghdir. Bu ayni zamanda, motor gerilim
degerinin sirlicli ve besleme gerilim dederinden diglk
oldugu durumda gecerlidir.

* Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.

106 ...2 x Uy

Nominal motor gerilimi.

10=1V

99.08

Mot nom frekansi

Nominal motor frekansini tanimlar.
Not: Bu parametre suricu galisirken degistirilemez.

5,0 ...500,0 Hz

Nominal motor frekansi.

10=1Hz

99.09

Mot nom hizi

Nominal motor hizini tanimlar. Ayar, motor deger

plakasindaki degerle ayni olmaldir.

Notlar:

+ Glvenlik amaciyla, ID galismasindan sonra maksimum
ve minimum hiz sinirlari (20.01 ve 20.02 parametreleri)
otomatik olarak bu parametrenin 1,2 katina ayarlanir.

* Bu parametre siricu calisirken degistirilemez.

0 ... 30000 rpm

Nominal motor hizi.

1=1rpm

99.10

Mot nom glicu

Nominal motor gliciini tanimlar. Ayar, motor deger
plakasindaki degerle ayni olmahdir. Eger sirlcuye birden
fazla motor baglanmigsa, motorlarin toplam gliciini girin.
Birim, 16.17 Gli¢ birimi parametresi tarafindan segilir.
Not: Bu parametre suriicu galisirken degistirilemez.

0,00 ... 10000,00
kW

Nominal motor guicu.

100 =1 kW

99.11

Mot nom cosf

Daha hassas bir motor modeli igin motor cosphi degerini
tanimlar. Zorunlu degildir; ayarlanirsa, motor deger plakasi
Uzerindeki degerle ayni olmahdir.

Not: Bu parametre siricu galigirken degistirilemez.

0,00 ... 1,00

Motor cosphi degeri.

100 = 1

99.12

Mot nom tork

Daha hassas bir motor modeli icin nominal motor safti
momentini tanimlar. Zorunlu degildir.
Not: Bu parametre sirlci ¢alisirken degistirilemez.

0...2147483,647
Nm

Nominal motor momenti.

1000 =1 N*m
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99.13  IDrun modu Sdricu tekrar start edildiginde gerceklestirilen motor
tanitmasinin tlriini seger (Dogrudan Moment Kontroli igin).
Tanimlama sirasinda suric, optimum motor kontrolu igin
motor karakteristiklerini tanimlar. ID run'dan sonra siriici
stop edilir. Not: Bu parametre siriicl ¢alisirken
degistirilemez.

ID run etkinlestirildikten sonra suriict stop edilerek iptal

edilebilir: Eger ID run bir kez gergeklestiriimigse, parametre

otomatik olarak NO seklinde ayarlanir. Heniiz ID run
gergeklestiriimemisse, parametre otomatik olarak Sabit
seklinde ayarlanir. Bu durumda ID run gergeklestiriimelidir:

Notlar:

+ ID run yalnizca lokal kontrol ile gergeklestirilebilir (6rn.,
suriici PC araci veya kontrol paneli yoluyla kontrol
edilirken).

« Eger 99.05 Motor kontl modu parametresi Skaler olarak
ayarlanmissa, ID run gergeklestirilemez.

* IDrun, (99.06...99.12) motor parametreleri her
degistirildiginde gerceklestiriimelidir. Motor
parametrelerinin ayarlanmasinin ardindan parametre
otomatik olarak Sabit seklinde ayarlanir.

» ID run sirasinda olasi Giivenli moment kapatma ve acil
durdurma devrelerinin kapal oldugundan emin olun.

+ Lojik, ID galismasi igin mekanik freni agmaz.

Hayir Motor ID run istenmez. Bu mod yalnizca ID run 0
(Normal/Dusiik/Sabit) bir kez gerceklestirildikten sonra
segilebilir.

Normal Normal ID run. Mimkiin olan en iyi kontrol hassasiyetini 1

garantiler. ID run yaklasik 90 saniye surer. Mimkin olan her

durumda bu mod segilmelidir.

Notlar:

» Eger yik momenti %20'den daha yliksekse veya ID run
sirasinda ekipman nominal momente dayanacak
durumda degilse, ¢alistirilan ekipman Normal ID run ile
motordan mekanik olarak ayrilmahdir.

» |ID ¢aligmasi start edilmeden énce dénls yonunu kontrol
edin. Calisma sirasinda motor ileri ydnde doéner.

UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin
yaklasik %50...100 arasinda galisir. ID CALISMASI
GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU

CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL

EDIN!
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Azaltilmig Azaltilmig ID Run. Asagidaki durumlarda Normal ID run 2
yerine bu mod segilmelidir
» mekanik kayiplar %20’den yiksekse (6rnegin, motor,
calistinlan makineden mekanik olarak ayrilamiyorsa)
veya
* motor galigirken aki dusirilmesine izin verilmiyorsa
(6rnegdin, motor terminallerinden beslenen dahili frenli bir
motor durumunda).
Dusuk ID run'da, saha zayiflama alani veya yiiksek
momentlerde kontrol, normal ID run'da oldugu kadar hassas
olmayabilir. Disuk ID run, normal ID run'a gére daha gabuk
tamamlanir (< 90 saniye).
Not: ID galismasi start ediimeden énce doénus yoninu
kontrol edin. Calisma sirasinda motor ileri ydnde déner.
UYARI! ID run sirasinda motor nominal hizin
yaklagik %50...100 arasinda caligir. ID CALISMASI
GERGEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU
CALISTIRMANIN GUVENLI OLUP OLMADIGINI KONTROL
EDIN!

Sabit Sabit ID run. Motora DC akimi verilir. Motor safti 3
dénmeyecektir.

Not: Bu mod yalnizca, bagl mekanik donanimlardan
(6rn. kaldirma ve ving uygulamalari) kaynaklanan
kisitlamalar nedeniyle Normal veya Azaltiimis tanitma
calismasinin kullanilamamasi durumunda segilmelidir.

Oto faz Ayrilmis.

Akim 6lgima Akim ofseti ve kazanim 6lgimi kalibrasyonu. Kalibrasyon bir | 5
sonraki start sonrasinda gerceklestirilecektir.
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Ek parametre verileri

Bu boliimiin igindekiler

Bu bdlim bazi ek bilgilerle parametre listelerini icerir. Parametre aciklamalari igin bkz.
bolim Parametreler, sayfa 109.

Terimler ve kisaltmalar

Terim Tanimi

Gergek sinyal | Sirici tarafindan élglilen veya hesaplanan sinyal. Genellikle yalnizca
izlenebilir, ayarlanamaz; bununla birlikte bazi sayaglar 0 girilerek resetlenebilir.

Bit pointer Bit pointer. Bir Bit pointer, bir baska parametre degerindeki tek biti isaret
edebilir veya 0 (C.YANLIS) veya 1 (C.DOGRU) olarak sabitlenebilir.

enum Numaralanmis liste, yani segenek listesi.

FbEq Fieldbus esdegeri: Panelde gosterilen degerle seri haberlesmede
kullanilan tam say1 arasindaki 6lgek orani.

INT32 32 bit tamsayi degeri (31 bits + isaret).

No. Parametre numarasi.

Pb Birlesik boolean.

REAL 16 bit deger 16 bit deger (31 bits + isaret)
—_
tam sayi degeri = kesir degeri

REAL24

8 bit deger 24 bit deger (31 bits + isaret)
- -, 7

tam sayi degeri = kesir degeri
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Tip Veri tipi. Bkz. enum, INT32, Bit pointer, Deger isareti, Pb, REAL, REAL24,
UINT32.

UINT32 32 bitlik isaretsiz tamsayi degeri.

Deger isareti Deger isareti. Bagka bir parametrenin degerini isaret eder.

Fieldbus adresleri

Fieldbus adaptériintin Kullanim Kilavuzuna bakin.

Fieldbus haberlesmesinde pointer parametre bigimi

Deger ve bit isareti parametreleri fieldbus adaptoéru ile suriict arasinda 32 bit tamsayi
degeri olarak aktarilir.

B 32 bit tamsay degerli isaretler

Deger isareti parametresi bir bagka parametrenin degerine baglandiginda, format
asagidaki gibidir:

Bit
30...31 16...29 8...15 0...7
Adi Kaynak tipi Kullanimda degil Grup Dizin
Deger 1 - 1...255 1...255
Aciklama Deger igareti - Kaynak Kaynak
parametreye parametre grubu | parametre dizini
bagh

Ornegin, degerini 01.07 Dc gerilim olarak degistirmek icin 33.02 Denetim1 gercek
parametresine yazilmasi gereken deger
0100 0000 0000 0000 0000 0001 0000 0111 = 1073742087'dir (32-bit tamsay1).

Deger isareti parametresi bir uygulama programina baglandiginda format asagidaki
gibidir:

Bit
30...31 24...29 0...23
Adi Kaynak tipi Kullanimda degil Adresi
Deger 2 - 0..2%1
Aciklama Deger isareti uygulama - Uygulama programi
programina bagh. degiskeninin relatif
adresi

Not: Uygulama programina baglanmis deger isareti parametreleri, fieldbus yoluyla
salt okunurdur.
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Bit pointer parametresi 0 veya 1 dederine baglandiginda format agagdidaki gibidir:

Bit
30...31 1...29 0
Adi Kaynak tipi Kullanimda degil Deger
Deger 0 - 0...1
Aciklama Bit pointer 0/1'e bagh. - 0 =Yanlig, 1 = Dogru

Bit pointer parametresi bir bagka parametrenin bit degerine baglandiginda, format

asagidaki gibidir:

Bit
30...31 24...29 16...23 8...15 0...7
Adi Kaynak tipi Kullanimda Bit sel Grup Dizin
degil
Deger 1 - 0...31 2...255 1...255
Aciklama Bit pointer - Bit segimi Kaynak Kaynak
sinyal bit parametre parametre
degerine grubu dizini
bagli.

Bit pointer param

etresi bir uygulama programina baglandiginda format asagidaki gibidir:

programina bagl.

Bit
30...31 24...29 0...23
Adi Kaynak tipi Bit sel Adresi
Deger 2 0...31 0..2%1
Aciklama Bit pointer uygulama Bit secimi Uygulama programi

degiskeninin relatif
adresi

Not: Uygulama programina baglanmig bit pointer parametreleri, fieldbus yoluyla salt

okunurdur.
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Parametre gruplarn 1...9

No. | Adi ‘ Tip uz:’;':gu Aralik Birim G‘i’;‘:ﬂ:‘e Notlar
01 Gergek degerler
01.01 (Motor hizi rpm REAL 32 -30000...30000 rom | 250 ps
01.02 |Motor hizi % REAL 32 -1000...1000 % 2ms
01.03 |Cikis frekansi REAL 32 -30000...30000 Hz 2ms
01.04 (Motor akimi REAL 32 0...30000 A 10 ms
01.05 |Motor akimi % REAL 16 0...1000 % 2ms
01.06 |Motor momenti REAL 16 -1600...1600 % 2ms
01.07 |Dc gerilim REAL 32 0...2000 \Y 2ms
01.14 |Tahmini mot hizi REAL 32 -30000...30000 rpm 2ms
01.15 |inverter isisi REAL24 16 -40...160 % 2ms
01.17 |Mot 1s11 REAL 16 -10...250 °C 10 ms
01.18 |Mot 1s12 REAL 16 -10...250 °C 10 ms
01.19 |Besleme gerilimi REAL 16 0...1000 \Y 10 ms
01.21 |Cpu kullanimi UINT32 16 0...100 % -
01.22 |Gig g/¢ REAL 32 -32768...32768 kW 10 ms
veya hp
01.23 |Motor gticti REAL 32 -32768...32768 kW 2ms
veya hp
01.24 |kwh inverter INT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
01.25 |kwh besleme INT32 32 -2147483647 ... kWh | 10 ms
2147483647
01.26 |Acik siire sayaci INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
01.27 |Calisma sayaci INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
01.28 |Fan ¢alisma zm INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
01.29 [Moment nom skala INT32 32 0...2147483,647 Nm -
01.30 |(Ciftkutup sayisi INT32 16 0...1000 -
01.31 |Mek zm sabiti REAL 32 0...32767 s 10 ms
01.32 |A fazi i1sisi REAL24 16 -40...160 % 2ms
01.33 |B faz isisi REAL24 16 -40...160 % 2ms
01.34 |C faz i1sisi REAL24 16 -40...160 % 2ms
01.35 |Enerji tasarrufu INT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
01.36 |Parasal tasarruf INT32 32 0...21474836,47 - 10 ms
01.37 |CO2 tasarruf INT32 32 0...214748364,7 t 10 ms
01.38 |Dahili kart is REAL24 16 -40...160 °C 2ms
02 I/0 degerleri
02.01 |DI durumu Pb 16 | 0b000000...0b111111 - 2ms
02.02 |RO durumu Pb 16 0b00000...0b11111 - 2ms
02.03 |DIO durumu Pb 16 0b0000000000 ... - 2ms
0b1111111111
02.04 (Al1 REAL 16 -11...11Vor Vveya| 2ms
-22...22 mA mA
02.05 |Al1 skala REAL 32 -32768...32768 - 2ms
02.06 [AI2 REAL 16 -11... 11 Vor Vveya| 2ms
-22...22 mA mA
02.07 |Al2 skala REAL 32 -32768...32768 - 2ms
02.08 |AI3 REAL 16 -22...22 mA 2ms
02.09 |AI3 skala REAL 32 -32768...32768 - 2ms
02.10 |Al4 REAL 16 -22...22 mA 2ms
02.11 |Al4 skala REAL 32 -32768...32768 - 2ms
02.12 |Al5 REAL 16 -22...22 mA 2ms
02.13 |Al5 skala REAL 32 -32768...32768 - 2ms
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02.16 |AO1 REAL 16 0..227 mA 2ms
02.17 |AO2 REAL 16 0..227 mA 2ms
02.18 |AO3 REAL 16 0...227 mA 2ms
02.19 |AO4 REAL 16 0..227 mA 2ms
02.20 |Frekans girisi REAL 32 -32768...32768 - 250 ps
02.21 |Frekans ¢ikigi REAL 32 0...32767 Hz 250 ps
02.22 |FBA main CW Pb 32 0x00000000 ... - 500 ps
OxFFFFFFFF

02.24 |FBA ana SW Pb 32 0x00000000 ... - 500 ps
OxFFFFFFFF

02.26 |FBA main ref1 INT32 32 -2147483647 ... - 500 ps
2147483647

02.27 |FBA main ref2 INT32 32 -2147483647 ... - 500 ps
2147483647

02.34 |Panel ref REAL 32 -32768...32768 rpm 10 ms

veya %

02.36 |EFB main cw Pb 32 0x00000000 ... - 10 ms
OxFFFFFFFF

02.37 |EFB main sw Pb 32 0x00000000 ... - 10 ms
OxFFFFFFFF

02.38 |EFB main ref1 INT32 32 -2147483647 ... - 10 ms
2147483647

02.39 |EFB main ref2 INT32 32 -2147483647 ... - 10 ms
2147483647

02.40 |FBA setpoint REAL 32 0...32768 % -

02.41 |FBA gercek deger REAL 32 0...32768 % -

02.42 |Paylasilmis DI Pb 32 0x00000000 ... - 10 ms
OxFFFFFFFF

02.43 |Paylasiimis sin1 REAL 32 0...32767 - 10 ms

02.44 |Paylagiimig sin2 REAL 32 0...32767 - 10 ms

03 Kontrol degerleri

03.03 |Hiz ref rampasiz REAL 32 -30000...30000 rpom | 250 ys

03.05 |Hiz ref rampali REAL 32 -30000...30000 rpm | 250 ps

03.06 |Kullanil hiz ref REAL 32 -30000...30000 rpm | 250 ps

03.07 |Hiz hata filtre REAL 32 -30000...30000 rpm | 250 ps

03.08 |Acc komp torku REAL 16 -1600...1600 % 250 ps

03.09 |Tork ref hiz knt REAL 16 -1600...1600 % 250 us

03.13 |Tork ref trk knt REAL 16 -1600...1600 % 250 ps

03.14 |Kullanil tork rf REAL 16 -1600...1600 % 250 ps

03.17 |Kull aki ref REAL24 16 0...200 % 2ms

03.20 |Max speed ref REAL 16 0...30000 rom 2ms

03.21 |Min speed ref REAL 16 -30000...0 rpm 2ms

04 Uygulama degerleri

04.01 |Gergek deger REAL 32 0...32768 % 2ms

04.02 |Set degeri REAL 32 0...32768 % 2ms

04.04 |PID hata REAL 32 -32768...32768 - 2ms

04.05 |PID ¢ikis REAL 32 -32768...32768 - 2ms

04.06 |Proses degigk1 REAL 32 -32768...32768 - 10 ms

04.07 |Proses degisk2 REAL 32 -32768...32768 - 10 ms

04.08 |Proses degisk3 REAL 32 -32768...32768 - 10 ms

04.09 |ON time1 sayaci UINT32 32 0...2147483647 s 10 ms

04.10 |ON time2 sayaci UINT32 32 0...2147483647 s 10 ms

04.11 |Acik kalma stire1 UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
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04.12 |Acik kalma siire2 UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
04.13 |Sayici 1 degeri UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
04.14 |Sayici 2 degeri UINT32 32 0...2147483647 - 10 ms
04.20 |Gergek degr1 ¢ks REAL 32 0...32768 % 10 ms
04.21 |Gergek degr2 ¢ks REAL 32 0...32768 % 10 ms
04.22 |Gergek deger % REAL 16 0...100 % 10 ms
04.23 |Setpoint deger1 REAL 32 0...32768 % 10 ms
04.24 |Setpoint deger2 REAL 32 0...32768 % 10 ms
04.25 |Setpoint deger % REAL 16 0...100 % 10 ms
04.26 |Uyanma seviyesi REAL 32 -32768...32768 - 10 ms
04.27 |Paylagsil kaynak UINT32 16 0...8 - 10 ms
04.28 |Pompa g¢alism zmn INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.29 |Std galisma zmn1 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.30 |Std ¢alisma zmn2 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.31 |Std galisma zmn3 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.32 |Std calisma zmn4 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.33 |Std calisma zmn5 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.34 |Std ¢alisma zmn6 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.35 |Std calisma zmn7 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
04.36 |Std galisma zmn8 INT32 32 0...35791394,1 h 10 ms
05 Pompa degerleri
05.01 |MF status UINT32 16 0...3 2ms
05.02 |Std pompa kont Pb 16 0b00000000 ... 10 ms

0b11111111
05.03 |Std kont master UINT32 16 0...8 - 10 ms
05.04 |Yar pompa sayisi INT32 32 0...65535 - 10 ms
05.05 |Akis degeri REAL 32 0...32767 ms | 10 ms
05.06 |Yiiks bazli akig REAL 32 0...32767 m3/s | 10ms
05.07 |Gli¢ bazli akis REAL 32 0...32767 m3s | 10ms
05.08 |Toplam akig UINT32 32 0...2147483647 m3 10 ms
05.09 |Bypass referans REAL 32 -32768...32768 rpm 10 ms
05.10 |Hiz referans REAL 32 -32768...32767 rom 10 ms
05.20 |kwh anlik deger UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.21 |kwh gecmis deger UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.22 |kwh gecmis deger UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.23 |kwh aylik deger UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.24 |kwh Ocak UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.25 |kwh Subat UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.26 |kwh Mart UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.27 |kwh Nisan UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.28 |kwh Mayis UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.29 |kwh Haziran UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.30 |kwh Temmuz UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.31 |kwh Agustos UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.32 |kwh Eylil UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.33 |kwh Ekim UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.34 |kwh Kasim UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.35 |kwh Aralik UINT32 32 0...2147483647 kWh | 10 ms
05.36 |ilk pompa UINT32 16 0...8 - 10 ms
05.37 |Otodegisim zaman UINT32 32 0...2147483647 h 10 ms
05.39 |Sonraki baslangi¢ UINT32 16 0...8 - 10 ms

dagimii
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06 Siiriicii durumu
06.01 |Status word1 Pb 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
06.02 |Status word?2 Pb 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
06.03 |Hiz kntr durumu Pb 16 0x0000...0xFFFF - 250 ps
06.05 |Limit word1 Pb 16 0x0000...0xFFFF - 250 ps
06.07 |Tork Imt durumu Pb 16 0x0000...0xFFFF - 250 ps
06.12 |Calisma modu enum 16 0..11 - 2ms
06.13 |Superv durumu Pb 16 0b000...0b111 - 2ms
06.14 |Zamanli fonk Pb 16 0b00000...0b11111 - 10 ms
06.15 |Sayici durumu Pb 16 | 0b000000...0b111111 - 10 ms
06.20 |Pom galism durum Pb 16 0x00000000 ... - 2ms
OxFFFFFFFF
06.21 |Level status Pb 16 0x00000000 ... - 10 ms
OxFFFFFFFF
06.22 |MF status word Pb 16 0x00000000 ... - 2ms
OxFFFFFFFF
08 Alarmlar ve hatalar
08.01 |Aktif hata enum 16 0...65535 - -
08.02 |Son hata enum 16 0...2147483647 - -
08.03 |Hata zm yiiksek INT32 32 28T 23T (tarih) -
08.04 |Hata zm algak INT32 32 | 00:00:00 ... 24:00:00 | (saat) -
08.05 |Alarm word1 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.06 |Alarm word2 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.07 |Alarm word3 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.08 |Alarm word4 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.09 |Alarm word5 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.10 |Alarm word6 UINT32 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.20 |Pompa hata word Pb 16 0x0000...0xFFFF - 2ms
08.21 |Pompa alarm word Pb 16 0x00000000 ... - 2ms
OxFFFFFFFF
09 Sistem bilgisi
09.01 |Sdirticti tipi INT32 16 - - -
09.02 |Sdriici tipi INT32 16 0...65535 - -
09.03 |Firmware ID Pb 16 - - -
09.04 |Firmware ver Pb 16 - - -
09.05 |Firmware patch Pb 16 - - -
09.10 |Int logic ver Pb 32 - - -
09.20 |Opsiyon slot1 INT32 16 0...25 - -
09.21 |Opsiyon slot2 INT32 16 0...25 - -
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tnm makrosu)
10 Start/stop/y6n
10.01 |Har1 start fonk enum 16 0...6 - In1
10.02 |Har1 start grs1 Bit pointer 32 - - DI1
10.03 |Har1 start grs2 Bit pointer 32 - - C.YANLIS
10.04 | Har?2 start fonk enum 16 0...6 - In1
10.05 |Har2 start grs1 Bit pointer 32 - - DI1
10.06 |Har2 start grs2 Bit pointer 32 - - C.YANLIS
10.10 | Hata reset scm Bit pointer 32 - - DI3
10.11 |Run enable Bit pointer 32 - - C.DOGRU
10.13 | Em stop off3 Bit pointer 32 - - C.DOGRU
10.15 | Em stop off1 Bit pointer 32 - - C.DOGRU
10.17 | Start enable Bit pointer 32 - - C.DOGRU
10.19 | Start yasagi enum 16 A - Pasif
10.20 | Start kilit fonk enum 16 A - Off3 stop
11 Start/stop modu
11.01 | Start modu enum 16 0...2 - Otomatik
11.02 | Dc-magn zm UINT32 16 0...10000 ms 500 ms
11.03 | Stop modu enum 16 1..2 - Serbest
11.04 | Dc tutma hizi REAL 16 0...1000 rpm 5,0 rpm
11.05 | Dc tutma akimi UINT32 16 0...100 % 30%
11.06 | Dc tutma enum 16 0...1 - Pasif
12 Calisma modu
12.01 |Har1/Har2 sgm Bit pointer 32 - - DI5
12.05 | Har2 kont modu enum 16 1..2 - PID
13 Analog girisler
13.01 | Al filtre zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
13.02 | Al1 maks REAL 16 -22...22mAveya-11...11V| mA 20,000 mA veya
veya V 10,000 V
13.03 |Al1 min REAL 16 -22..22mAveya-11...11 V| mA 4,000 mA veya
veya V 2,000V
13.04 | Al1 maks skala REAL 32 -32768...32768 - 1500,000
13.05 | Al1 min skala REAL 32 -32768...32768 - 0,000
13.06 | Al2 filtre zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
13.07 | Al2 maks REAL 16 -22..22mAveya-11..11V mA 20,000 mA veya
veya V 10,000 V
13.08 | Al2 min REAL 16 -22...22mAveya-11...11V| mA 4,000 mA veya
veya V 2,000V
13.09 | A2 maks skala REAL 32 -32768...32768 - 100,000
13.10 | Al2 min skala REAL 32 -32768...32768 - 0,000
13.11 | Al3 filtre zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
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13.12 | AI3 maks REAL 16 -22..22mAveya-11...11V| mA 22,000 mA veya
veya V 10,000 V
13.13 [AI3 min REAL 16 -22..22mAveya-11...11V| mA 4,000 mA veya
veya V 2,000V
13.14 | AI3 maks skala REAL 32 -32768...32768 - 1500,000
13.15 | Al3 min skala REAL 32 -32768...32768 - 0,000
13.16 | Al4 filtre zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
13.17 |Al4 maks REAL 16 -22..22mAveya-11...11V| mA 22,000 mA veya
veya V 10,000 V
13.18 | Al4 min REAL 16 -22..22mAveya-11...11V| mA 4,000 mA veya
veya V 2,000V
13.19 | Al4 maks skala REAL 32 -32768...32768 - 1500,000
13.20 | Al4 min skala REAL 32 -32768...32768 - 0,000
13.21 | Al5 filtre zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
13.22 |Al5 maks REAL 16 -22..22mAveya-11...11V| mA 22,000 mA veya
veya V 10,000 V
13.23 [Al5 min REAL 16 -22..22mAveya-11...11V| mA 4,000 mA veya
veya V 2,000 V
13.24 | Al5 maks skala REAL 32 -32768...32768 - 1500,000
13.25 | Al5 min skala REAL 32 -32768...32768 - 0,000
13.31 |Al ayarlama enum 16 0...4 - Hareket yok
13.32 | Al denetim fonk enum 16 0...3 - Hayir
13.33 | Al denetim cw UINT32 32 0b0000...0b1111 - 0b0000
14 Dijital I/O
14.01 | DI maske tersi Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
14.02 | DIO1 konf enum 16 0...2 - Cikig
14.03 | DIO1 ¢ks sgm Bit pointer 32 - - Hazir
14.04 | DIO1 Ton UINT32 16 0...3000 s 00s
14.05 | DIO1 Toff UINT32 16 0...3000 s 00s
14.06 | DIO2 konf enum 16 0...2 - Cikis
14.07 |DIO2 ¢ks kaynagi | Bit pointer 32 - - Calisiyor
14.08 | DIO2 Ton UINT32 16 0...3000 s 00s
14.09 | DIO2 Toff UINT32 16 0...3000 s 00s
14.10 | DIO3 konf enum 16 0...1 - Cikis
14.11 | DIO3 ¢ks kaynagi | Bit pointer 32 - - Hata(-1)
14.14 | DIO4 konf enum 16 0...1 - Cikis
14.15 | DIO4 ¢ks kaynagi | Bit pointer 32 - - Hazir rélesi
14.42 |RO1 kaynagi Bit pointer 32 - - Hazir
14.43 |RO1 Ton UINT32 16 0...3000 s 00s
14.44 |RO1 Toff UINT32 16 0...3000 s 00s
14.45 | RO2 kaynagi Bit pointer 32 - - Hata(-1)
14.48 | RO3 kaynagi Bit pointer 32 - - Hazir rélesi
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14.51 | RO4 kaynagi Bit pointer 32 - - Ref ¢calisma
14.54 | ROS kaynagi Bit pointer 32 - - Ref gcalisma
14.57 | Frek grs max REAL 16 3...32768 Hz 1000 Hz
14.58 | Frek in min REAL 16 3...32768 Hz 3Hz
14.59 | Frek grs maks sk REAL 16 -32768...32768 - 1500
14.60 | Frek grs min sk REAL 16 -32768...32768 - 0
14.61 | Freq ¢ks kaynagdi Deger isareti 32 - - P,01,01
14.62 | Freq ¢cks maks ky REAL 16 0...32768 - 1500
14.63 | Freq ¢cks min kyn REAL 16 0...32768 - 0
14.64 | Freq ¢cks maks sk REAL 16 3...32768 Hz 1000 Hz
14.65 | Freq ¢ks min sk REAL 16 3...32768 Hz 3 Hz
14.66 | RO6 kaynagi Bit pointer 32 - - Ref gcalisma
14.72 | DIO maske tersi Pb 16 0b0000000000 ... - 0b0000000000
0b1111111111

15 Analog cikislar
15.01 |AO1 kaynagdi Deger isareti 32 - - Akim
15.02 | AOT1 filt zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
15.03 |AO1 ¢cks maks REAL 16 0...227 mA 20,000 mA
15.04 |AO1 ¢ks min REAL 16 0...227 mA 4,000 mA
15.05 | AO1 kaynagi maks REAL 32 -32768...32768 - 100,000
15.06 | AO1 kaynagi min REAL 32 -32768...32768 - 0,000
15.07 | AO2 kaynagdi Deger isareti 32 - - Hiz rom
15.08 | AO2 filt zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
15.09 |AO2 ¢ks maks REAL 16 0...22,7 mA 20,000 mA
15.10 | AO2 ¢ks min REAL 16 0...22,7 mA 4,000 mA
15.11 | AO2 kaynagi maks REAL 32 -32768...32768 - 100,000
15.12 | AO2 kaynagi min REAL 32 -32768...32768 - 0,000
15.13 | AO3 kaynagdi Deger isareti 32 - - Fre
15.14 | AO3 filt zm REAL 16 0...30 s 0,100 s
15.15 | AO3 ¢cks maks REAL 16 0...227 mA 22,000 mA
15.16 | AO3 ¢cks min REAL 16 0...227 mA 4,000 mA
15.17 | AO3 kaynagi maks REAL 32 -32768...32768 - 50,000
15.18 | AO3 kaynagi min REAL 32 -32768...32768 - 0,000
15.25 | AO ctrl word UINT32 32 0b00...0b11 - 0b00
16 Sistem
16.01 | Lokal kilit Bit pointer 32 - - C.YANLIS
16.02 | Parametre kilidi enum 16 0...2 - Acik
16.03 | Sifre kodu INT32 32 0...2147483647 - 0
16.04 | Par geri ylikleme enum 16 0...2 - Tamam
16.07 | Parametre kaydet enum 16 0...1 - Tamam
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16.09 | Kull ayar sgm enum 32 1...10 - Istek yok
16.10 | Kull ayar log Pb 32 0...4294967295 - N/A
16.11 |Kull 10 se¢ dsk Bit pointer 32 - - C.YANLIS
16.12 |Kull 10 seg yiik Bit pointer 32 - - C.YANLIS
16.14 | Rst degs par log enum 16 0...1 - Tamam
16.16 | Aktif menti enum 16 0...32 - Tek kisa
16.17 | Glig birimi enum 16 0...1 - kW
16.20 | Makro segilen enum 16 0...6 - Fabrika thm
16.21 | Meni segim enum 16 0...2 - Kisa
19 Hiz hesaplama
19.01 |Hiz skalama REAL 16 0...30000 rpm 1500 rpm
19.02 |Hiz Grbs segimi enum 16 - - Tahmini
19.03 | Motor Hiz filt REAL 32 0...10000 ms 8,000 ms
19.06 | Sifir hiz limiti REAL 32 0...30000 rpm 30,00 rpm
19.07 | Sifir hiz gecik UINT32 16 0...30000 ms 0ms
19.08 | Yiiksek hiz lim REAL 16 0...30000 rpm 0 rpm
19.09 |Hiz hata degeri REAL 32 0...10000 rpm 500,0 rpm
19.10 |Hiz penceresi REAL 16 0...30000 rpm 100 rpm
20 Limitler
20.01 | Maksimum hiz REAL 32 0...30000 rpm 1500 rpm
20.02 | Minimum hiz REAL 32 -30000...0 rpm 0 rpm
20.03 | Pozitif hiz aktv Bit pointer 32 - - C.DOGRU
20.04 | Negatif hiz aktv Bit pointer 32 - - C.YANLIS
20.05 | Maksimum akim REAL 32 0...30000 A 0,00 A
20.06 | Tork lim s¢m Bit pointer 32 - - C.YANLIS
20.07 | Maksimum tork1 REAL 16 0...1600 % 300,0%
20.08 | Minimum tork1 REAL 16 -1600...0 % -300,0%
20.09 | Maksimum tork2 REAL 16 - - Max tork1
20.10 | Minimum tork 2 REAL 16 - - Min tork1
20.12 | P motor lim REAL 16 0...1600 % 300,0%
20.13 | P generatér lim REAL 16 0...1600 % 300,0%
21 Hiz ref
21.01 |Hiz ref1 s¢m Deger isareti 32 - - Al1 skala
21.02 |Hiz ref2 s¢m Deger isareti 32 - - Sifir
21.05 | Hiz paylasimi REAL 16 -8...8 - 1,000
21.09 |Hiz ref mtlk min REAL 16 0...30000 rpm 0 rpm
22 Hiz ref rampasi
22.02 |Hizlanma zm REAL 32 0...1800 s 5,000 s
22.03 | Yavaslama zm REAL 32 0...1800 s 5,000 s
22.06 | S ramp kalkis 1 REAL 32 0...1000 s 0,100 s
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22.07 | S ramp kalkis 2 REAL 32 0...1000 s 0,100 s
22.08 | S ramp durug 1 REAL 32 0...1000 s 0,100 s
22.09 | S ramp durug 2 REAL 32 0...1000 s 0,100 s
22.12 | Acil stop zm REAL 32 0...1800 s 3,000 s
23 Hiz kontrol
23.01 | Oransal kazang P REAL 16 0...200 - 10,00
23.02 |integral siire | REAL 32 0...600 s 0,500 s
23.03 | Tiirev stiresi REAL 16 0...10 s 0,000 s
23.04 | D filtre zm REAL 16 0...1000 ms 8,0 ms
23.05 | Kalkis komp D REAL 32 0...600 s 0,00 s
23.06 | Kalkis komp F zm REAL 16 0...1000 ms 8,0 ms
23.07 |Hiz hata filt zm REAL 16 0...1000 ms 0,0 ms
23.08 | Hiz ekleme Deger isareti 32 - - Sifir
23.09 | Maks tork hiz kn REAL 16 -1600...1600 % 300,0%
23.10 | Min tork hiz knt REAL 16 -1600...1600 % -300,0%
23.11 | Hiz hata pencere enum 16 0...2 - Pasif
23.12 | Hiz hata pen yiik REAL 16 0...3000 rom 0 rpm
23.13 | Hiz hata pen asa REAL 16 0...3000 rom 0 rpm
23.14 | Diisme orani REAL 16 0...100 % 0,00%
23.15 | Pl adapt makshiz REAL 16 0...30000 rpm 0 rpm
23.16 | Pl adapt min hiz REAL 16 0...30000 rpm 0 rpm
23.17 | P (min hizda) REAL 16 0...10 - 1,000
23.18 |1 (min hizda) REAL 16 0...10 - 1,000
23.20 | Pl ayar modu enum 16 0...4 - Tamam
23.21 | Ayar bant gens REAL 16 0...2000 Hz 100,00 Hz
23.22 | Ayar degeri REAL 16 0...200 - 0,5
25 Kritik hizlar
25.01 | Kritik hiz segim enum 16 0...1 - Pasif
25.02 | Kritik hiz1 dsk REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
25.03 | Kritik hiz1 yiik REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
25.04 | Kritik hiz2 dsk REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
25.05 | Kritik hiz2 yiik REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
25.06 | Kritik hiz3 dsk REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
25.07 | Kritik hiz3 ytik REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
26 Sabit hizlar
26.01 | Sabit hz fonk Pb 16 0b00...0b11 - 0b00
26.02 | Sabit hz sgm1 Bit pointer 32 - - Di2
26.03 | Sabit hz sgm2 Bit pointer 32 - - C.YANLIS
26.04 | Sabit hz sgm3 Bit pointer 32 - - C.YANLIS
26.06 | Sabit hz1 REAL 16 -30000...30000 rpm 1200 rpm
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26.07 | Sabit hz2 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
26.08 | Sabit hz3 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
26.09 | Sabit hz4 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
26.10 | Sabit hz5 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
26.11 | Sabit hz6 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
26.12 | Sabit hz7 REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
27 Proses PID
27.01 | PID Set segimi Deger isareti 32 - - Setpoint %
27.12 | PID kazanci REAL 16 0...100 - 1,00
27.13 |PID | zm REAL 16 0...320 s 60,00 s
27.14 |PID D zm REAL 16 0...10 s 0,00 s
27.15 | PID D filt REAL 16 0...10 s 1,00 s
27.16 | PID hata tersle Bit pointer 32 - - C.YANLIS
27.18 | PID maks REAL 32 -32768...32768 - 100,0
27.19 |PID min REAL 32 -32768...32768 - 0,0
27.30 | PID ref donma Bit pointer 32 - - Hayir
27.31 | PID ¢ks donma Bit pointer 32 - - Hayir
27.32 |Boru_dol rf hizl REAL 16 0...100 s 5s
27.33 |Boru_dol rf yav REAL 16 0...100 s 5s
27.34 | PID bal aktif Deger isareti 32 - - C.YANLIS
27.35 | PID bal ref REAL 32 -32768...32768 % 0,0%
27.36 | Pompa skala hiz Deger 32 - - Hiz skalama
isareti

28 Proses degerleri
28.01 | Grek dgr sgm 1/2 Bit pointer 32 - - Grek deger 1
28.02 | Grek dgr1 kynk Deger isareti 32 - - Al2 skala
28.03 | Grek dgr2 kynk Deger isareti 32 - - Sifir
28.04 | Grek dgr fonk enum 16 0...8 - Gergek1
28.05 | Grek maks dgr REAL 32 0...32768 % 100,00%
28.06 | Grek birim segim enum 32 0...32767 - %
28.07 | Grek FBA skalama enum 16 0...3 - Src/100
29 Set se¢imi
29.01 | Setpoint scm 1/ 2 | Bit pointer 32 - - Set degerit1
29.02 | Setpoint1 kynk Deger isareti 32 - - Dabhili set 1
29.03 | Setpoint2 kynk Deger isareti 32 - - Sifir
29.04 | Dahili set 1 REAL 32 0...32768 % 40,00%
29.05 | Dahili set 2 REAL 32 0...32768 % 60,00%
29.06 | Referans adim 1 REAL 16 0...100 % 0,00%
29.07 | Referans adim 2 REAL 16 0...100 % 0,00%
29.08 | Referans adim 3 REAL 16 0...100 % 0,00%
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29.09 | Referans adim 4 REAL 16 0...100 % 0,00%
29.10 |Referans adim 5 REAL 16 0...100 % 0,00%
29.11 |Referans adim 6 REAL 16 0...100 % 0,00%
29.12 |Referans adim 7 REAL 16 0...100 % 0,00%
30 Hata fonksiyonlari
30.01 | Harici hata Bit pointer 32 - - C.DOGRU
30.02 | Giivenli hiz ref REAL 16 -30000...30000 rpm 0 rpm
30.03 | Lokal kntr kayip enum 16 0...3 - Hata
30.04 | Mot faz kaybi enum 16 0...1 - Hata
30.05 | Toprak hatasi enum 16 0...2 - Hata
30.06 | Besleme hatasi enum 16 0...1 - Hata
30.07 | STO durumu enum 16 1..4 - Hata
30.08 | Ters baglanti enum 16 0...1 - Hata
30.09 | Stkisma fonk Pb 16 0b000...0b111 - 0b111
30.10 | Stkisma akim Imt REAL 16 0...1600 % 200,0%
30.11 | Sikisma frekansi REAL 16 0,5... 1000 Hz 15,0 Hz
30.12 | Sikisma zamani UINT32 16 0...3600 s 20s
31 Motor termik korum
31.01 | Mot 1s1 1 koruma enum 16 0...2 - Hayir
31.02 | Mot 1s11 kaynagi enum 16 0...12 - Tahmini
31.03 | Mot 1s11 alm Imt INT32 16 0...200 °C 90 °C
31.04 | Mot 1s11 hata Im INT32 16 0...200 °C 110 °C
31.05 | Mot 1s1 2 koruma enum 16 0...2 - Hayir
31.06 | Mot 1s12 kaynagi enum 16 0...12 - Tahmini
31.07 | Mot 1s12 alm Imt INT32 16 0...200 °C 90 °C
31.08 | Mot 1s12 hata Im INT32 16 0...200 °C 110 °C
31.09 | Mot ortam 1sisi INT32 16 -60...100 °C 20 °C
31.10 | Mot yiik egrisi INT32 16 50...150 % 100%
31.11 | Sifir hiz yiiki INT32 16 50...150 % 100%
31.12 | Kirilma noktasi INT32 16 0,01...500 Hz 45,00 Hz
31.13 | Mot nom is1 ylik INT32 16 0...300 °C 80 °C
31.14 | Mot term zm INT32 16 100...10000 s 256's
32 Oto reset
32.01 | Oto reset se¢ Pb 16 0b000000...0b111111 - 0b000000
32.02 | Hata sayisi UINT32 16 0...5 - 0
32.03 | Hata zamani UINT32 16 1...600 s 30,0s
32.04 | Gecikme zamani UINT32 16 0...120 s 0,0s
33 Denetim
33.01 | Denetim1 fonk enum 16 0...4 - Pasif
33.02 | Denetim1 gergek Deger isareti 32 - - Hiz rom
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33.03 | Denetim1 yiik REAL 32 -32768...32768 - 0,00
33.04 | Denetim1 alg REAL 32 -32768...32768 - 0,00
33.05 | Denetim?2 fonk enum 16 0.4 - Pasif
33.06 [ Denetim?2 gergek Deger isareti 32 - - Akim
33.07 | Denetim2 yiik REAL 32 -32768...32768 - 0,00
33.08 | Denetim?2 alg REAL 32 -32768...32768 - 0,00
33.09 | Denetim3 fonk enum 16 0.4 - Pasif
33.10 [ Denetim3 gergek Deger isareti 32 - - Moment
33.11 | Denetim3 ylik REAL 32 -32768...32768 - 0,00
33.12 | Denetim3 alg REAL 32 -32768...32768 - 0,00
34 Kull. Yiik egrisi
34.01 | Asiri yiik fonk Pb 16 0b000000...0b111111 - 0b000000
34.02 | Diistik yiik fonk Pb 16 0b0000...0b1111 - 0b0000
34.03 | Yiik frekansi 1 REAL 16 1...500 Hz 5Hz
34.04 | Yiik frekansi 2 REAL 16 1...500 Hz 25 Hz
34.05 | Yiik frekansi 3 REAL 16 1...500 Hz 43 Hz
34.06 | Yiik frekansi 4 REAL 16 1...500 Hz 50 Hz
34.07 | Yiik frekansi 5 REAL 16 1...500 Hz 500 Hz
34.08 | Diistik yiik lim1 REAL 16 0...1600 % 10%
34.09 | Diistik yiik lim2 REAL 16 0...1600 % 15%
34.10 | Diistik yiik lim3 REAL 16 0...1600 % 25%
34.11 | Diistik yiik lim4 REAL 16 0...1600 % 30%
34.12 | Diistik yiik lim5 REAL 16 0...1600 % 30%
34.13 | Yiiksek ytik lim1 REAL 16 0...1600 % 300%
34.14 | Yiiksek ytik lim2 REAL 16 0...1600 % 300%
34.15 | Yiiksek ytik lim3 REAL 16 0...1600 % 300%
34.16 | Yiiksek ylik lim4 REAL 16 0...1600 % 300%
34.17 | Yiiksek ylik lim5 REAL 16 0...1600 % 300%
34.18 | Yiik integral zm UINT32 16 0...10000 s 100 s
34.19 | Yiik soguma zm UINT32 16 0...10000 s 20s
34.20 | Diistik yiik zm UINT32 16 0...10000 s 10s
35 Proses degiskeni
35.01 [ Sinyal1 param Deger isareti 32 - - Hiz %
35.02 | Sinyal1 max REAL 32 -32768...32768 - 300,000
35.03 | Sinyal1 min REAL 32 -32768...32768 - -300,000
35.04 | Prose deg1 skala enum 16 0...5 - 3
35.05 | Proses deg1 birm enum 16 0...98 - 4
35.06 | Proses deg1 max REAL 32 -32768...32768 - 300,000
35.07 | Proses deg1 min REAL 32 -32768...32768 - -300,000
35.08 | Sinyal2 param Deger isareti 32 - - Akim %
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35.09 | Sinyal2 maks REAL 32 -32768...32768 - 300,000
35.10 | Signal2 min REAL 32 -32768...32768 - -300,000
35.11 | Prose deg?2 skala enum 16 0...5 - 3
35.12 | Proses deg?2 birm enum 16 0...98 - 4
35.13 | Proses deg2 maks REAL 32 -32768...32768 - 300,000
35.14 | Proses deg2 min REAL 32 -32768...32768 - -300,000
35.15 | Sinyal3 param Deger isareti 32 - - Moment
35.16 | Sinyal3 maks REAL 32 -32768...32768 - 300,000
35.17 | Signal3 min REAL 32 -32768...32768 - -300,000
35.18 | Prose deg3 skala enum 16 0...5 - 3
35.19 | Proses deg3 birm enum 16 0...98 - 4
35.20 | Proses deg3 maks REAL 32 -32768...32768 - 300,000
35.21 | Proses deg3 min REAL 32 -32768...32768 - -300,000
36 Zaman fonksiyonu
36.01 | Zamanlama aktif Bit pointer 32 - - C.YANLIS
36.02 | Zaman modu Pb 16 0b0000...0b1111 - 0b0000
36.03 | Start zm1 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.04 | Stop zm1 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.05 | Start giin1 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.06 | Stop gtin1 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.07 | Start zm 2 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.08 | Stop zm 2 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.09 | Start giin 2 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.10 | Stop giin 2 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.11 | Start zm 3 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.12 | Stop zm 3 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.13 | Start giin 3 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.14 | Stop giin 3 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.15 | Start zm 4 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.16 | Stop zm 4 UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.17 | Start giin 4 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.18 | Stop giin 4 enum 16 1.7 - Pazartesi
36.19 | Ek stire sinyali Bit pointer 32 - - C.YANLIS
36.20 | Ek stire UINT32 32 00:00:00 ... 24:00:00 (saat) 00:00:00
36.21 | Zaman fonk1 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
36.22 | Zaman fonk2 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
36.23 | Zaman fonk3 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
36.24 | Zaman fonk4 Pb 16 0b00000...0b11111 - 0b00000
38 Aki referansi
38.01 | Aki ref REAL 16 0...200 % 100%
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38.03 | U/f egri fonk enum 16 0...2 - Lineer
38.04 | U/f egri fre1 REAL 16 1...500 % 10%
38.05 | Uff egri fre2 REAL 16 1...500 % 30%
38.06 | U/f egri fre3 REAL 16 1...500 % 50%
38.07 | U/f egri fre4 REAL 16 1...500 % 70%
38.08 | U/f egri fre5 REAL 16 1...500 % 90%
38.09 | U/f egri volt1 REAL 16 0...200 % 20%
38.10 | U/f egri volt2 REAL 16 0...200 % 40%
38.11 | U/f egri volt3 REAL 16 0...200 % 60%
38.12 | U/f egri volt4 REAL 16 0...200 % 80%
38.13 | U/f egri volts REAL 16 0...200 % 100%
38.16 | Aki ref isareti Deger isareti 32 - - P.38,01
40 Motor kontrolii
40.01 | Motor sesi enum 16 0...2 - Stirekli
40.03 | Kayma kazanci REAL24 32 0...200 % 100%
40.04 | Gerilim rezervi REAL24 32 -4...50 % -2%
40.07 |IR-kompanzasyon REAL24 32 0...50 % 0,00%
40.10 | Aki frenleme enum 16 0...2 - Disabled
44 Bakim
44.01 | Acikstire1 fonk Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
44.02 |Acikstire1 kay Bit pointer 32 - - Running
44.03 | Acikstire1 limit UINT32 32 0...2147483647 s 36000000 s
44.04 | Aciksire1 alr s¢ enum 16 0...5 - Mot rulmani
44.05 | Acikstire2 fonk Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
44.06 |Acikstire2 kay Bit pointer 32 - - Sarjli
44.07 | Acikstire2 limit UINT32 32 0...2147483647 s 15768000 s
44.08 | Agiksire?2 alr s¢ enum 16 0...5 - Inv temizle
44.09 | Yiik knr say1 fon Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
44.10 | Yik knr say1 kay Bit pointer 32 - - Sarjli
44.11 | Yik knr say1 lim UINT32 32 0...2147483647 - 5000
44.12 | Yiik knr say1 bol UINT32 32 0...2147483647 - 1
44.13 | Yik knr say1 al enum 16 0...5 - Dc sarj
44.14 | Yiik knr say2 fon Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
44.15 | Yik knr say2 kay Bit pointer 32 - - RO1
44.16 | Yik knr say2 lim UINT32 32 0...2147483647 - 10000
44.17 | Yiik knr say2 b6l UINT32 32 0...2147483647 - 1
44.18 | Yik knr say2 al enum 16 0...5 - Cikig rélesi
44.19 | Deg say1 fonk Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
44.20 |Deg say1 kay Deger isareti 32 - - Hiz rom
44.21 | Deg say1 lim UINT32 32 0...2147483647 - 13140000
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44.22 |Deg say1 bélen UINT32 32 0...2147483647 - 6000
44.23 | Deg say1 alm se¢ enum 16 0...1 - Mot rulmani
44.24 | Deg say2 fonk Pb 16 0b00...0b11 - 0b01
44.25 | Deg say2 kay Deger isareti 32 - - Hiz rom
44.26 | Deg say2 lim UINT32 32 0...2147483647 - 6570000
44.27 | Deg say2 bélen UINT32 32 0...2147483647 - 6000
44.28 | Deg say?2 alm se¢ enum 16 0...1 - Deger2
44.29 |Fan on zm Imt UINT32 32 0...35791394.1 h 0,00 h
44.30 | Calisma zm Imt UINT32 32 0...35791394.1 h 0,00 h
44.31 | Calism alarm se¢ enum 16 1...5 - Inv temizle
44.32 | kWh hiz kntr lim UINT32 32 0...2147483647 kWh 0 kWh
44.33 | kWh hiz kntr alm enum 16 1...5 - Inv temizle
45 Enerji verimliligi
45.02 | Enerji ticreti UINT32 32 0...21474836,47 - 0,65 GBP
45.06 | Para brimi enum 16 0...2 - Lokal
45.07 | CO2 gevrim sbt REAL 16 0...10 - 0,5
45.08 | Pompa ref gticti REAL 16 0...1000 % 100,0%
45.09 | Enerji reset enum 16 0...1 - Tamam
47 Gerilim kontrolii
47.01 | Yiiksek ger kntr enum 16 0...1 - Devrede
47.02 | Distik ger kntr enum 16 0...1 - Devrede
47.03 | Besl ger oto tan enum 16 0...1 - Devrede
47.04 | Besleme ger REAL 16 0...1000 \Y 400,0V
49 Veri depolama
49.01 | Veri depo1 UINT32 16 -32768...32767 - 0
49.02 | Veri depo2 UINT32 16 -32768...32767 - 0
49.03 | Veri depo3 UINT32 16 -32768...32767 - 0
49.04 | Veri depo4 UINT32 16 -32768...32767 - 0
49.05 | Veri depo5 UINT32 32 -2147483647 ... - 0
2147483647
49.06 | Veri depo6 UINT32 32 -2147483647 ... - 0
2147483647
49.07 | Veri depo7 UINT32 32 -2147483647 ... - 0
2147483647
49.08 | Veri depo8 UINT32 32 -2147483647 ... - 0
2147483647
50 Fieldbus
50.01 | FBA devrede enum 16 0...1 - Pasif
50.02 | Hab kayip fonk enum 16 0...3 - Hayir
50.03 |Hab kayip zm UINT32 16 0,3...6553,5 s 0,3s
50.04 | FBA ref1 modu enum 16 0,2 - Hiz
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50.05 | FBA ref2 modu enum 16 0,2 - Hiz
50.06 | FBA ger¢1 kay Deger isareti 32 - - P.01.01
50.07 | FBA ger¢2 kay Deger igareti 32 - - P.01.06
50.08 | Fba sw bit12 kay Bit pointer 32 - - C.YANLIS
50.09 | Fba sw bit13 kay Bit pointer 32 - - C.YANLIS
50.10 | Fba sw bit14 kay Bit pointer 32 - - C.YANLIS
50.11 |Fba sw bit15 kay Bit pointer 32 - - C.YANLIS
50.15 | FB kullanilan cw Deger igareti 32 - - P.02.22
50.20 | FB main sw fonk Pb 16 0b000...0b111 - 0b001
51 FBA ayarlari
51.01 | FBA tipi UINT32 16 0...65535 - 0
51.02 |FBA par2 UINT32 16 0...65535 - 0
51.26 |FBA par26 UINT32 16 0...65535 - 0
51.27 | FBA par tazele enum 16 0...1 - Tamam
51.28 | Par tablo ver UINT32 16 - - -
51.29 | Siir tip kodu UINT32 16 - - -
51.30 | Adres stiriimii UINT32 16 - - -
51.31 | D2FBA hab enum 16 0...6 - Bos
durumu

51.32 | FBA hab sw siir UINT32 16 - - -
51.33 | FBA uyg sw siir UINT32 16 - - -
52 FBA data giris
52.01 | FBA data in1 UINT32 16 0...9999 - 0
52.12 |FBA data in12 UINT32 16 0...9999 - 0
53 FBA data cikis
53.01 | FBA data out1 UINT32 16 0...9999 - 0
53.12 | FBA data out12 UINT32 16 0...9999 - 0
56 Panel gésterimi
56.01 | Sinyal1 param UINT32 00.00 ... 255.255 - 01.03
56.02 | Sinyal2 param UINT32 00.00 ... 255.255 - 01.04
56.03 | Sinyal3 param UINT32 00.00 ... 255.255 - 01.06
56.04 | Sinyal1 modu INT32 -1...3 - Normal
56.05 | Sinyal2 modu INT32 -1...3 - Normal
56.06 | Sinyal3 modu INT32 -1...3 - Normal
56.07 | Lokal ref birimi UINT32 0...1 - rom
58 Gomiilii Modbus
58.01 | Protokol segimi UINT32 32 0...1 | - [ ModbusRTU
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58.03 | Nod adresi UINT32 32 0...247 - 1
58.04 | Haberlesme hizi UINT32 32 0...6 - 9600
58.05 | Parite UINT32 32 0...3 - 8 tek 1
58.06 | Kontrol profili UINT32 32 0...3 - ABB ileri
58.07 | Hab kayip zamani UINT32 32 0...60000 ms 600
58.08 | Hab kayip modu UINT32 32 0...2 - Yok
58.09 | Hab kayip modu UINT32 32 0...3 - Yok
58.10 | Tazeleme ayarlar UINT32 32 0...1 - Tamam
58.11 | Referans élgegi Pb 16 1...65535 - 100
58.15 | Hab teshisi Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.16 | Alinan paket UINT32 32 0...65535 - 0
58.17 | Génderilen paket UINT32 32 0...65535 - 0
58.18 | Tiim paketler UINT16 16 0...65535 - 0
58.19 | UART hatalar UINT16 16 0...65535 - 0
58.20 | CRC hatalari UINT16 16 0...65535 - 0
58.21 |Raw CW LSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.22 |Raw CW MSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.23 |Raw SW LSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.24 |Raw SW MSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.25 |Raw Ref 1 LSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.26 |Raw Ref 1 MSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.27 |Raw Ref 2 LSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.28 | Raw Ref 2 MSB Pb 16 0x0000...0xFFFF - 0x0000
58.30 | Gonderim gecikme | UINT16 16 0...65535 ms 0
58.31 | Ret uyg hatasi UINT16 16 0...1 - Evet
58.32 | Word sirasi UINT32 32 0...1 - LSW MSW
58.35 | Data I/0 1 UINT16 16 0...9999 - 0
58.58 | Data I/0 24 UINT16 16 0...9999 - 0
64 Yiik analizorii
64.01 | PVL sinyali Deger isareti 32 - - Inv giicii
64.02 | PVL filtre zm REAL 16 0...120 s 2,00s
64.03 | Logger reset Bit pointer 32 - - C.YANLIS
64.04 | AL sinyali Deger isareti 32 - - Motor giicti
64.05 | AL sinyal temeli REAL 32 0...32768 - 100,00
64.06 | PVL pik degeri REAL 32 -32768...32768 - -
64.07 | Pik giinti UINT32 32 01.01.80... d -
64.08 | Pik zamani UINT32 32 00:00:00...23:59:59 s -
64.09 | Pik aninda akim REAL 32 -32768...32768 A -
64.10 | Pik aninda DC V REAL 32 0...2000 \Y -
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64.11 | Pik aninda hizi REAL 32 -32768...32768 rpm -
64.12 | Giin reseti UINT32 32 01.01.80... d -
64.13 | Zaman reseti UINT32 32 00:00:00...23:59:59 s -
64.14 |AL1 %0 -- 10 REAL 16 0...100 % -
64.15 [AL1 %10 -- 20 REAL 16 0...100 % -
64.16 [ALT %20 -- 30 REAL 16 0...100 % -
64.17 |ALT %30 -- 40 REAL 16 0...100 % -
64.18 [ALT %40 -- 50 REAL 16 0...100 % -
64.19 [ALT %50 -- 60 REAL 16 0...100 % -
64.20 [AL1 %60 -- 70 REAL 16 0...100 % -
64.21 [AL1 %70 -- 80 REAL 16 0...100 % -
64.22 [AL1 %80 -- 90 REAL 16 0...100 % -
64.23 |AL1 %90 lizeri REAL 16 0...100 % -
64.24 |AL2 %0 -- 10 REAL 16 0...100 % -
64.25 [AL2 %10 -- 20 REAL 16 0...100 % -
64.26 [AL2 %20 -- 30 REAL 16 0...100 % -
64.27 |AL2 %30 -- 40 REAL 16 0...100 % -
64.28 [AL2 %40 -- 50 REAL 16 0...100 % -
64.29 [AL2 %50 -- 60 REAL 16 0...100 % -
64.30 [AL2 %60 -- 70 REAL 16 0...100 % -
64.31 [AL2 %70 -- 80 REAL 16 0...100 % -
64.32 [AL2 %80 -- 90 REAL 16 0...100 % -
64.33 |AL2 %90 lizeri REAL 16 0...100 % -
75 Pompa lojik
75.01 | Calisma modu enum 16 0...3 - Kapali
75.02 | Pompa sayisi UINT32 16 0...8 - 8
75.03 | Follower modu enum 16 0...2 - Master hiz
75.04 | Follower ref REAL 16 0...32767 rpm 1300 rpm
75.05 | Baslangig hiz 1 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.06 | Baslangig hiz 2 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.07 | Baslangig hiz 3 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.08 | Baslangig hiz 4 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.09 | Baslangig hiz 5 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.10 | Baslangig hiz 6 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.11 | Baslangig hiz 7 UINT32 32 0...32767 rpm 1300 rpm
75.12 | Durma hizi 1 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
75.13 | Durma hizi 2 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
75.14 | Durma hizi 3 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
75.15 | Durma hizi 4 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
75.16 | Durma hizi 5 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
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75.17 | Durma hizi 6 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
75.18 | Durma hizi 7 UINT32 32 0...32767 rpm 800 rpm
75.19 | Baslang gecikme UINT32 16 0...12600 s 10s
75.20 | Durma gecikme UINT32 16 0...12600 s 10s
75.21 | Hiz tutma zamani UINT32 16 0...100 s Os
75.22 |Hiz birakma zmn UINT32 16 0...100 s Os
75.23 [ Min pompa sayisi UINT32 16 0...8 -
75.24 | Maks pomp sayisi UINT32 16 0...8 - 8
75.25 | Bas gecikme zmn UINT32 16 0...600 s Os
75.26 | Master hzinm hiz UINT32 32 0...1800 s 1s
75.27 |Master yvsim hiz UINT32 32 0...1800 s 1s
76 MF haberlesme
76.01 | MF comm aktif enum 16 - Hayir
76.02 | Pompa nod UINT32 16 0...8 - 1
76.03 | Master aktif Bit pointer 32 - - Evet
76.04 | Pomp dncelik sgm | Bit pointer 32 - - Se¢im 1
76.05 | Oncelik sgm 1 UINT32 16 1..4 - 1
76.06 | Oncelik sgm 2 UINT32 16 1..4 - 1
76.07 | Mstr loss action enum 16 0...1 - Sabit hiz
76.08 | Mstr loss delay UINT32 16 0...3600 s 2s
76.09 |Bsingg sira dzit UINT32 16 0...1 - Optimal
76.10 | Master lokasyon UINT32 16 0...1 - Sabit
76.11 | Ortak 1O aktif UINT32 16 0...1 - Hayir
76.12 | Kaynak set et Bit pointer 16 - - Hayir
76.13 | Ortak sinyal 1 Deger isareti 32 - - Al1 skala
76.14 | Ortak sinyal 2 Deger 32 - - Al2 skala
isareti
76.15 | Share lost actn UINT32 16 0...3 - Alarm
76.16 | Share lost delay UINT32 16 0...3600 s 10s
77 Pompa uyku
77.01 | Uyku modu seg¢imi enum 16 0...4 - Dahili
77.02 | Uyku snyl dabhili Deger isareti 32 - - Hiz %
77.03 | Uyku seviyesi REAL 32 -32768...32767 - 20,00
77.04 | Uyku gecikmesi UINT32 16 0...12600 s 60 s
77.05 | Uyku snyl harici Bit pointer 32 - - Bos
77.06 | Uyku ekstire adim REAL 16 0...32767 % 0,00%
77.07 |Uyku eksiire zmn UINT32 16 0...100 s Os
77.08 | Uyanma mod enum 16 0...3 - Wake > ref
secim

77.09 |Uynm snyl harici Deger igareti 32 - - Pros. degeri
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77.10 | Uynm seviyesi REAL 32 -32768...32767 - 90,00
77.11 | Uynm gecikmesi UINT32 16 0...100 s 10s
78 Pompa oto degisim
78.01 | Otodgsm se¢im enum 16 0...3 - Hayir
78.02 | Std otodgsm enum 16 0...1 - Biitiin
78.03 | Kilitleme modu enum 16 0...1 - Bos
78.04 | Otodgsm seviye UINT32 32 0...32767 rpm 0 rpm
78.05 | Otodgsm aralik REAL 32 0...1092.3 h 0,00 h
78.06 | Kilitime pompa1 Bit pointer 32 - - Bos
78.07 | Kilitime pompaZ2 Bit pointer 32 - - Bos
78.08 | Kilitime pompa3 Bit pointer 32 - - Bos
78.09 | Kilitime pompa4 Bit pointer 32 - - Bos
78.10 | Kilitime pompa5 Bit pointer 32 - - Bos
78.11 | Kilitime pompa6 Bit pointer 32 - - Bos
78.12 | Kilitime pompa7 Bit pointer 32 - - Bos
78.13 | Kilitime pompa8 Bit pointer 32 - - Bos
78.14 | Cls zmn dgsm enum 16 0...2 - Hayir
78.15 | Cls zmn farki UINT32 32 0...2147483647 h Oh
79 Seviye kontrol
79.01 | Seviye modu enum 16 0...2 - Kapali
79.02 | Durdurma modu enum 16 0...1 - Genel durus
79.03 | Diisiik seviye REAL 16 0...32767 % 5,00%
79.04 | Dusiik anahtarlma | Bit pointer 32 - - Bos
79.05 | Durma seviyesi REAL 16 - - 10,00%
79.06 | Baslangig svy1 REAL 16 - - 10,00%
79.07 | Baslangig svy2 REAL 16 - - 20,00%
79.08 | Baslangig svy3 REAL 16 - - 30,00%
79.09 | Baslangi¢ svy4 REAL 16 - - 40,00%
79.10 | Baslangi¢ svy5 REAL 16 - - 50,00%
79.11 | Baslangi¢ svy6 REAL 16 - - 60,00%
79.12 | Baslangig svy7 REAL 16 - - 70,00%
79.13 | Baslangi¢ svy8 REAL 16 - - 80,00%
79.14 | Yiiksek seviye REAL 16 - - 90,00%
79.15 | Yiiksek anahtrima | Bit pointer 32 - - Bos
79.16 | Bas drs gecikme UINT32 16 0...3600 s 5s
79.17 | Random coef REAL 16 0...10 % 2,0%
79.18 | Normal hiz REAL 16 0...32767 rpm 1300 rpm
79.19 | Yiiksek hiz REAL 16 0...32767 rpm 1500 rpm
80 Akis hesabi
80.01 | Akis hesap mod enum 16 0...3 | - Bos
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No. Adi Tip uzunlugu Aralik Birim (Fabrika
tnm makrosu)

80.02 | Giris pompa s¢gm Deger isareti 32 - - Sifir
80.03 | Cikis pompa scm | Deger isareti 32 - - Sifir
80.04 |HQ egri Q1 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.05 |HQ egri H1 REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.06 |HQ egri Q2 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.07 |HQ egri H2 REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.08 |HQ egri Q3 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.09 |HQ egri H3 REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.10 |HQ egri Q4 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.11 |HQ egiri H4 REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.12 |HQ egri Q5 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.13 |HQ egri H5 REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.14 | PQ egri P1 REAL 16 0...32767 KW 0,00 kKW
80.15|PQ egri Q1 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.16 | PQ egri P2 REAL 16 0...32767 kW 0,00 kKW
80.17 | PQ egri Q2 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.18 | PQ egri P3 REAL 16 0...32767 kW 0,00 kKW
80.19 | PQ egri Q3 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.20 | PQ egri P4 REAL 16 0...32767 kW 0,00 kKW
80.21|PQ egri Q4 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.22 | PQ egri P5 REAL 16 0...32767 kW 0,00 kKW
80.23 | PQ egri Q5 REAL 16 0...32767 m3/h 0,00 m3h
80.24 |HQ PQ ggs noktas | REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.25 | Pompa grs metre REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.26 | Pompa ¢ks metre REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.27 | Sensoér svy fark REAL 16 0...32767 m 0,00 m
80.28 | Pompa nom hiz REAL 16 0...32767 rpm 1500 rpm
80.29 | Yoguniuk REAL 16 0...32767 kg/m® | 1000,00 kg/m®
80.30 | Verim REAL 16 0...100 % 100,00%
80.31 | Akis hsp kazang REAL 16 0...32767 - 1,00
80.32 | Diistik hiz degeri REAL 16 0...32767 rpm 0 rpm
80.33 | Akis hsp reset enum 16 0...1 - Hayir
81 Pompa koruma
81.01 | Grs bsng koruma enum 16 0...3 - Bos
81.02 | Al giris secimi Deger isareti 32 - - Al1 skala
81.03 | Al diisiik seviye REAL 16 0...32767 bar 0,00 bar
81.04 | Krtk diistik deger enum 16 0...3 - Secgilmemis
81.05 | Al krtk dsk dgr REAL 16 0...32767 bar 0,00 bar
81.06 | DI segimi grs Bit pointer 32 - - Bos
81.07 | Gecikme zmn grs UINT32 16 0...600 s Os




Ek parametre verileri 313

) Veri o Varsay-llan
No. Adi Tip uzunlugu Aralik Birim (Fabrika
tnm makrosu)
81.08 | Pom grs hiz ref REAL 16 0...32767 rpm 0,0 rpm
81.09 | Cks bsng koruma enum 16 0...3 - Bos
81.10 | Al giris secimi Deger isareti 32 - - Al1 skala
81.11 | Al yiiksek seviye REAL 16 0...32767 bar 0,00 bar
81.12 | Krtk yksk deger enum 16 0...3 - Secilmemis
81.13 | Al krtk yksk dgr REAL 16 0...32767 bar 0,00 bar
81.14 | DI segimi ¢ks Bit pointer 32 - - Bos
81.15 | Gecikme zmn ¢ks UINT32 16 0...600 s Os
81.16 | Pom ¢ks hiz ref REAL 16 0...32767 rpm 0,0 rpm
81.17 | Cks koruma zmn UINT32 32 0...18000 s Os
81.18 | Akis kynk segim Deger 32 - - Akig degeri
isareti

81.19 | Maks akis koruma enum 16 0...2 - Secilmemis
81.20 | Maks akis deger REAL 16 0...32767 m3/s 0,00 m%/s
81.21 | Min akis koruma enum 16 0...2 - Secilmemis
81.22 | Min akis deger REAL 16 0...32767 m3/s 0,00 m%/s
81.23 | Aks gecikme zmn UINT32 16 0...12600 s Os
81.24 | Aks denetim zmn UINT32 16 0...12600 S Os
81.25 | Uyg koruma kntrl enum 16 0...2 - Bos
81.26 | Profil limit REAL 16 0...32767 % 0,00%
81.27 | Profil Imt gckme INT32 32 0...35791394,1 h 0,00 h
81.28 | Borudolum aktif Bit pointer 32 - - Bos
81.29 | Borudolum hizi UINT32 16 0...32767 rpm 50 rpm
81.30 | Gerekli degisim REAL 16 0...100 % 0,00%
81.31 | Akt dgr dgsm zmn UINT32 16 0...100 s 3s
81.32 | PID aktif REAL 16 0...100 % 10,00%
81.33 | PID aktif gckm UINT32 16 0...12600 s 1s
81.34 | Borudlm zmn asim UINT32 16 0...12600 s 1200 s
81.35 | Bordlm hata knt enum 16 0...2 - Aktif PID
82 Pompa temizleme
82.01 | Pompa tmzlm kntr Pb 16 0b0000000 ... 0b1111111 - 0b0100000
82.02 |lleri hiz% REAL 16 0...100 % 100,0%
82.03 | Geri hiz% REAL 16 0...100 % 80,0%
82.04 | Bosta zaman UINT32 16 0...1000 s 5s
82.05 |lleri glsm zmn UINT32 16 0...1000 s 10s
82.06 | Geri ¢lsm zmn UINT32 16 0...1000 s Os
82.07 | Zaman tetikleme INT32 32 0...35791394,1 h 24,00 h
82.08 | Adim sayisi UINT32 32 0...2147483647 - 3
82.09 | Denetim kaynagi Deger isareti 32 - - Akim %
82.10 | Denetim limiti REAL 16 0...32767 - 105,0




314 Ek parametre verileri

) Veri i Varsay_llan
No. Adi Tip uzunlugu Aralik Birim (Fabrika
tnm makrosu)
82.11 | Denetim gecikme UINT32 16 0...600 s 10s
82.12 | Tetiklme noktasi Bit pointer 16 - - Bos
82.13 | Maks tmzlm kntrl enum 16 0...2 - Alarm
82.14 | Mks tmzim sayisi UINT32 32 0...30 - 5
82.15 | Mks tmzim periyd INT32 32 0...35791394,1 h 1,00 h
82.16 | Tmzlm hzlnma zmn| UINT32 32 0...32767 s 1s
82.17 | Tmzlm yvsima zmn | UINT32 32 0...32767 s 1s
83 Enerji izleme
83.01 | Ener izleme mod enum 16 0...3 - Bos
83.02 | Ener izleme zmn INT32 32 0...35791394,1 h 0,00 h
83.03 | kWh limit UINT32 32 0...2147483647 kWh 0 kWh
83.04 | izleme tolerans UINT32 32 0...2147483647 kWh 0 kWh
83.05 | Ener izlme kntrl enum 16 0...1 - Secgilmemis
83.06 | Enerji reset enum 16 0...2 - Hayir
94 Harici I-O konfig
94.01 |Har 101 se¢ Deger isareti 32 0...4 - Yok
95 Donanim konfig
95.01 | Cntr bord kay enum 16 0...1 - Dabhili 24V
95.03 | Ortam isisi INT32 16 0...55 °C 40 °C
97 Kull motor par.
97.01 | Kull motor par enum 16 0...1 - Kul pr pasif
97.02 |Rs kull REAL24 32 0...0,5 p.u. 0,00000 p.u.
97.03 | Rr kull REAL24 32 0...0,5 p.u. 0,00000 p.u.
97.04 |Lm kull REAL24 32 0...10 p.u. 0,00000 p.u.
97.05 | SigmalL kull REAL24 32 0...1 p.u. 0,00000 p.u.
97.09 |Rs kull SI REAL24 32 0...100 ohm 0,00000 Ohm
97.10 |Rr kull SI REAL24 32 0...100 ohm 0,00000 Ohm
97.11 |Lm kull SI REAL24 32 0...100000 mH 0,00 mH
97.12 | SigL kull SI REAL24 32 0...100000 mH 0,00 mH
99 Start up data
99.01 | Dil enum 16 - - Ingilizce
99.05 | Motor kontl modu enum 16 0...1 - DTC
99.06 | Mot nom akimi REAL 32 0...6400 A 0,0A
99.07 | Mot nom gerilimi REAL 32 1/6 ... 2 x Uy \ 0,0V
99.08 | Mot nom frekansi REAL 32 5...500 Hz 0,0 Hz
99.09 | Mot nom hizi REAL 32 0...30000 rpm 0 rpm
99.10 | Mot nom glicii REAL 32 0...10000 kWveya 0,00 kW
hp
99.11 Mot nom cosf REAL24 32 0...1 - 0,00
99.12 | Mot nom tork INT32 32 0...2147483.647 Nem 0,000 N*m
99.13 | IDrun modu enum 16 0...5 - Hayir
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Hata izleme

Bu boliimiin igindekiler
Bu bolim olasi sebep ve ¢dzim yollariyla birlikte alarm (uyari) ve hata mesajlarini
icerir.

Alarm/hata kodu, hem suriiciiniin kontrol panelinde hem de DriveStudio bilgisayar
aracinda gorintilenir. Alarm ya da hata mesaji normal olmayan siiriicii durumunu
gOsterir. Birgok alarm ve hatanin nedeni bu bélimdeki bilgiler yardimiyla tanimlanip
dizeltilebilir. Eger dlzeltilemiyorsa bir ABB temsilcisi ile temasa gecilmelidir.

Bu bélimde, alarmlar ve hatalar dort haneli kodlarina gére siralanmistir. Alarm/Hata
mesajindan sonra gelen ayraglar igindeki onaltili kod fieldbus iletisimi igindir.

Gilivenlik

yapilmalidir. Uygun donanim kilavuzunun ilk sayfasinda yer alan Giivenlik

c UYARI! Sirictnin bakimi sadece yetkili bir elektrik¢i tarafindan
Talimatlari, surtcuyle calismaya baglanmadan 6nce okunmalidir.

Resetleme nasil yapilir

Siricu, ya kontrol panelindeki veya PC aracindaki RESET tusuna basilarak ya da
besleme gerilimini bir stire keserek resetlenebilir. Hata giderildiginde motor yeniden
start edilebilir.

Ayrica hata, 70.10 Hata reset s¢m parametresi tarafindan segilen harici kaynaktan
resetlenebilir.




316 Hata izleme

Hata tarihgesi

Algilanan hata bir zaman etiketi ile hata kayit iginde saklanir. Hata tarihgesi
surtclideki son 16 hata hakkindaki bilgileri saklar. Gl¢ kapatma baslangicinda en
son Ug¢ hata saklanir.

08.01 Aktif hata ve 08.02 Son hata parametreleri, en son hatalarin hata kodlarini
saklar. 08.20 Pompa hata word tarafindan segilen aktif hatalar gosterilir.

Alarmlar, 08.05 Alarm word1 ... 08.08 Alarm word4 ve 08.21 Pompa alarm word
alarm word'leri ile izlenebilir. Alarm bilgileri, glic kapatma veya hata resetleme
durumunda kaybedilir.

Surucu tarafindan olusturulan alarm mesaijlari

Alarm (fieldbus kodu),

(OXFF54)
08.05 Alarm word1 b7

alinmamistir.

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2003 | STO AKTIF Givenli moment kapatma Guvenlik devresi baglantilarini kontrol edin.
(OXFF7A) islevi etkin, yani XSTO Daha fazla bilgi igin bkz. ilgili siricinin
08.05 Alarm word1 b3 konektorune bagh glvenlik | donanim kilavuzu, 30.07 parametresinin
Programlanabilir alarm: 30.07 | devresi sinyalleri tanimi (sayfa 197) ve Uygulama kilavuzu -
STO durumu kaybedilmis. ACSM1, ACS850 ve ACQ810 siiriiciiler
igin glivenli moment kapatma iglevi
(3AFE68929814 [ingilizce]).
2004 | STO MOD DEGISTI Giivenli moment kapatma | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(OxFF7A) denetiminin
08.05 Alarm word1 b4 degistirimesinde hata, yani
30.07 STO durumu
parametresi ayari Alarm
seklinde degistirilemiyor.
2005 | MOTOR ASIRIISI Tahmini motor sicakhgi Motor nominal degerlerini ve yiiki kontrol edin.
(0x4310) (motor termik modeline Motoru sogumaya birakin. Motor
08.05 Alarm word1 b5 goére) 31.03 Mot 1s11 alm Imt | sogutmanin diizgiin oldugundan emin
Programlanabilir alarm: 31.07 | parametresi tarafindan olun: Sodutma fani, sogutma
Mot is 1 koruma tanimlanan alarm limitini yiizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.
asmis. Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.
Motor termik modeli ayarlarini kontrol
edin (37.09...31.14 parametreleri).
Olgiilen motor sicakhig, Sensor gercek sayisinin 31.02 Mot 1s11
31.03 Mot 1si1 alm Imt kaynagi parametresi tarafindan
parametresi tarafindan ayarlanan degerle ayni olup olmadigini
tanimlanan alarm limitini kontrol edin.
asmis. Motor nominal degerlerini ve yiikii kontrol edin.
Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin dizgiin oldugundan emin
olun: Sogutma fani, sogutma
yuzeylerinin temizligi vs. kontrol edin.
Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.
2006 |ACIL DUR SNYL GELDI | Siiriicii acil OFF2 komutu Sdriciyl yeniden start etmek igin
(0xF083) aldr. Calisma izini sinyalini etkinlestirin
08.05 Alarm word1 b6 (kaynak 70.11 Run enable parametresi
tarafindan segilir) ve suriiclyl start edin.
2007 | GALISMA iZN SNYLI YOK | Calisma izni sinyali 10.11 Run enable parametresinin ayarini

kontrol edin. Sinyali agin (6rn fieldbus
Kontrol Word'linde) veya segilen
kaynagin kablolarini kontrol edin.
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Alarm (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2008 | ID-RUN YAPIYOR Motor tanima calistirmasi Bu alarm normal devreye alma islemlerine
(OxFF84) acik. aittir. Stirlici motor tanimanin tamamlandigini
08.05 Alarm word1 b8 gosterene kadar bekleyin.
Motor tanimlama Bu alarm normal devreye alma
gerekmektedir. islemlerine aittir.
Motor tanitma isleminin nasil
gerceklestirilecegini secin, 99.13 IDrun
modu parametresi.
Start tusuna basarak tanitma
proseduriini baslatin.
2009 | ACIL STOP ALM Sdirtict acil durma komutu | Calismaya devam etmenin giivenli olup
(0xF081) aldi (OFF1/OFF3). olmadigini kontrol edin.
08.05 Alarm word1 b9 Acil durdurma butonunu tekrar normal
konumuna getirin (veya fieldbus Kontrol
Word'ini uygun sekilde ayarlayin).
Sdrliciyl yeniden start edin.
2013 | CIHAZ ASIRI ISI Olgtilen siiriicii sicakligi Ortam kosullarini kontrol edin.
(0x4210) dahili alarm sinirini agsmis. | Hava akimini ve fanin galismasini kontrol edin.
08.05 Alarm word1 b13 Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.
Motor glicini stiriicti gliclyle karsilastirin.
2014 | DAHILI KART ASIRI ISI | Arayiiz karti (glig Unitesi ile | Siirlicliy(i sogutun.
(0x7182) kontrol Unitesi arasinda) Ortam sicakhiginin agiri olup olmadigini
08.05 Alarm word1 b14 sicakh@i dahili alarm sinirini | kontrol edin.
asmis. Sogutma fani arizasi olup olmadigini
kontrol edin.
Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.
Kabin boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.
2017 | FIELBUS HATASI Surdct ile fieldous adaptdr | Fieldbus haberlesme durumunu kontrol
(0x7510) moduli veya PLC ile edin. ligili fieldbus adaptér moddlindn
08.06 Alarm word2 b1 fieldbus adaptdr modiili Kullanim Kilavuzuna bakin.
Programlanabilir alarm: 50.02 | arasindaki dongusel iletisim | 50 Fieldbus parametre grubu ayarlarini
Hab kayip fonk kaybedilmis. kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
lletisim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.
2018 | LOKAL KONTR KAYBI ALM | Suriict igin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
(0x5300) konumu olarak secilmis bir | kontrol edin.
08.06 Alarm word2 b2 kontrol paneli veya PC araci | Kontrol panel konnektériinii kontrol edin.
Programlanabilir alarm: 30.03 | iletigimi kesmis. Montaj platformuna kontrol paneli
Lokal kntr kayip yerlestirin.
2019 | Al DENETIM ALM Bir analog girig, 73.33 Al Analog giris kaynagdini ve baglantilarini
(0x8110) denetim cw parametresi kontrol edin.
08.06 Alarm word2 b3 tarafindan tanimlanan limite | Analog girig minimum ve maksimum limit
Programlanabilir alarm: 73.32 ulasti. ayarlarini kontrol edin.
Al denetim fonk
2020 | FB PAR CONF Siricu, PLC tarafindan PLC programlamayi kontrol edin.
(0x6320) istenen bir islevsellige sahip | 50 Fieldbus parametre grubu ayarlarini

08.06 Alarm word2 b4

degil veya istenen islevsellik
etkinlestirimemis.

kontrol edin.
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Alarm (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2021 | MOTOR DATA SI YOK Grup 99 parametreleri Gerekli tim grup 99 parametreleri
(0x6381) ayarlanmamis. ayarlanmis olup olmadigini kontrol edin.
08.06 Alarm word?2 b5
2035 | PS HABERLESME ALM | JCU Kumanda Unitesi ile JCU Kumanda Unitesi ile giig tnitesi
(0x5480) surtict gug Unitesi arasinda | arasindaki baglantilari kontrol edin.
08.07 Alarm word3 b3 iletisim hatalar algiland.
2036 | GERI YUKLEME HATASI | Yedeklenmis parametrelerin | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6300) geri yUklenmesi basarisiz.
08.07 Alarm word3 b4
2037 | AKIM KALIBR YAPILACAK | Gegerli 6lgiim kalibrasyonu | Bilgilendirici alarm.
(0x2280) bir sonraki start sonrasinda
08.07 Alarm word3 b5 gergeklestirilecektir.
2039 | TOPRAKLAMA HATASI | Sartcu muhtemelen motor | Motor kablosunda gui¢ faktér diizeltme
(0x2330) veya motor kablosunda kondansatorii veya dalga emici
08.07 Alarm word3 b7 topraklama hatasina bagli bulunmadigindan emin olun.
Programlanabilir alarm: 30.05 | olarak yik dengesizligi Motor ve motor kablolarinin yalitim
Toprak hatasi tespit etti. direncini élgerek, motorda ve motor
kablolarinda topraklama hatasi olup
olmadigini kontrol edin.
Eger topraklama hatasi belirlenemedi ise
lokal ABB temsilcisi ile iletisime gegin.
2040 | AUTORESET Hatanin otomatik Bilgilendirici alarm. Bkz. 32 Ofto reset
(0x6080) resetlenmesi gerekiyor. parametre grubu.
08.07 Alarm word3 b8
2041 | MOT NOM DEGERI Motor konfigirasyon Grup 99'daki motor konfiglirasyon
(0x6383) parametreleri yanhs parametreleri ayarlarini kontrol edin.
08.07 Alarm word3 b9 ayarlanmis.
Siriict dogru sekilde Sdrtictiniin, motor igin dogru sekilde
boyutlandiriimamis. boyutlandiriimig olup olmadigini kontrol
edin.
2043 | SIKISMA Motor, 6rnegin asiri yik Motor yukin( ve siriicinin nominal
(0x7121) veya yetersiz motor giicl degerlerini kontrol edin.
08.07 Alarm word3 b11 sebebiyle sikisma Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
Programlanabilir alarm: 30.09 | bélgesinde caligiyor. edin.
Sikisma fonk
2044 | YUK EGRISI Asir yik veya dusik yik 34 Kull. Yiik egrisi grubundaki
(0x2312) limiti asild. parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
08.07 Alarm word3 b12
Programlanabilir alarm: 34.01
Asiri ylik fonk | 34.02 Diigtik
ylk fonk
2045 | YUK EGRI PAR YUk egrisi yanlis veya 34 Kull. Yiik egrisi grubundaki
(0x6320) tutarsiz sekilde parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
08.07 Alarm word3 b13 tanimlanmis.
2046 | V/F EGRI PAR U/f (gerilim/frekans) egrisi 38 Aki referansi grubundaki
(0x6320) yanls veya tutarsiz sekilde | parametrelerin ayarlarini kontrol edin.

08.07 Alarm word3 b14

tanimlanmis.




Hata izleme 319

Alarm (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2048 | OPSIYON MOD HAB Sirlcu ile segenek modillii | Segenek modiillerinin Yuva 1 (veya)

HATA arasindaki iletisim (FEN-xx | Yuva 2'ye uygun sekilde baglanmis olup

(0x7000) ve/veya FIO-xx) kaybedildi. | olmadidini kontrol edin.

08.08 Alarm word4 b0 Segenek moddillerinin veya Yuva 1/2
konektérlerinin hasar gérmemis
oldugundan emin olun. Modil veya
konektoriin hasar gérmus olup
olmadigini belirlemek igin: Her modilu
Yuva 1 ve Yuva 2'de test edin.

2049 | MOTTEMPAL2 Tahmini motor sicakligi Motor nominal degerlerini ve yiiki kontrol

(0x4313) (motor termik modeline edin.

08.08 Alarm word4 b2 gére) 31.07 Mot 1s12 alm Imt | Motoru sogumaya birakin. Motor

Programlanabilir alarm: 37.05 | parametresi tarafindan sogutmanin diizglin oldugundan emin

Mot is1 2 koruma tanimlanan alarm limitini olun: Sogutma fani, sogutma

agmis. yuizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.
Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.
Motor termik modeli ayarlarini kontrol
edin (37.09...31.14 parametreleri).

Olglilen motor sicakligs, Sensor gergek sayisinin 37.06 Mot 1s12

31.07 Mot 1s12 alm Imt kaynagi parametresi tarafindan

parametresi tarafindan ayarlanan degerle ayni olup olmadigini

tanimlanan alarm limitini kontrol edin.

asmis. Motor nominal degerlerini ve yiiki kontrol
edin.
Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin diizglin oldugundan emin
olun: Sogutma fani, sogutma
yuzeylerinin temizlidi vs. kontrol edin.
Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.

2050 |IGBT ASIRI YUK IGBT kutuya baglanti asiri Motor kablosunu kontrol edin.
(0x5482) sicaklhigl. Bu hata IGBT'leri
08.08 Alarm word4 b3 korur ve motor kablosunda
bir kisa devre ile
etkinlestirilebilir.
2051 |[IGBTISISI Surici asir sicakhgi. Ortam kosullarini kontrol edin.

(0x4210) Hava akimini ve fanin galismasini kontrol edin.

08.08 Alarm word4 b4 Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictini siirtict glictyle
karsilastirin.
2052 | SOGUMA Surtct modali asin Ortam sicakligini kontrol edin. 40 °C'yi

(0x4290) sicakhgr. (104 °F) asarsa, yuk akiminin stricinin

08.08 Alarm word4 b5 dlsurtlmus yuk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Bkz. ilgili
Donanim Kilavuzu.

Sirtict modulli sogutma hava akisini ve
fan galismasini kontrol edin.
SirGict modili panosunda ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.
2053 | MENU SIFRE ISTEGI Bir parametre listesi Sifreyi 16.03 Sifre kodu parametresine
(Ox6F81) ylklemek i¢in sifre gerekir. girin.
2054 | MENU DEGISTI Farkli bir parametre listesi | Bilgilendirici alarm.
(Ox6F82) yukleniyor.

08.08 Alarm word4 b6
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Alarm (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2055 | INV TEMIZLE Bakim sayaci alarmi. Bkz. 44 Bakim parametre grubu.
(0x5080) Not: Herhangi bir bakim sayaci alarmi
2056 | SOSUMA FANI 08.08 Alarm word4 8 bitini ayarlar.
(0x5081)
2057 |ILAVE SOGUMA
(0x5082)
2058 | PANEL FANI
(0x5083)
2059 | DC KAPASITE
(0x5084)
2060 | MOTOR RULMANI
(0x738C)
2061 | ANA KONTAKTOR
(0x548D)
2062 | ROLE GIKIS SW
(0x548E)
2063 | MOTOR START SAYICI
(0x6180)
2064 | ENERJILENME SAYICI
(0x6181)
2065 | DC SARJ SAYICI
(0x6182)
2066 | ACIK SURE1 ALARM
(0x5280)
2067 | ACIK SURE2 ALARM
(0x5281)
2068 | YUKSELEN KNR1
ALARM
(0x5282)
2069 | YUKSELEN KNR2
ALARM
(0x5283)
2070 |DEGER1ALARM
(0x5284)
2071 | DEGER2 ALARM
(0x5285)
2072 | DC SARJ OLMADI Ara DC devresinin gerilimi DC geriliminin ylikselmesini bekleyin.
(0x3250) henlz galisma seviyesine
08.08 Alarm word4 b9 ylkselmemistir.
2073 | HIZ KNTL AYAR HATASI | Hiz kontrol6rii otomatik ayar | Bkz. 23.20 Pl ayar modu parametresi.
(0x8481) rutini basariyla
08.08 Alarm word4 610 tamamlanmadi.
2074 | START YASAGI Start kilidi sinyali alinmadi. | DIIL girisine bagli devreyi kontrol edin.
(0xF082)
08.08 Alarm word4 b11
2076 | I1SI OLCUM HATASI Sdrictnin dahili sicaklik Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

(0x4211)
08.08 Alarm word4 b7

olgimuyle ilgili sorun.
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Alarm (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2077 | EFB COMM LOSS Dahili fieldbus aray(zi Asagidakileri kontrol et:
(0x7540) kullaniimistir ve sirlici ile |« EFB haberlesmesini etkinlestiren/
08.08 Alarm word4 b12 ana istasyon arasinda devre disi birakan parametrenin
iletisim kesintisi mevcuttur. secimi (58.01 Protokol segimi)
« JCON karti XD2D terminalindeki EFB
baglantisi
« fieldbus master'in durumu (cevrimigi/
cevrimdis)
« iletisim denetleme fonksiyonu ayarlari
(58.09 Hab kayip modu parametresi).
2201 | BORUDOLUM ZAMAN Boru dolum fonksiyonu igin | Pompa sistemini kontrol edin.
08.09 Alarm word5 b0 maksimum izin verilen 81.28....81.35 parametrelerini kontrol
08.21 Pompa alarm word b9 | zaman asildI. edin.
2202 | MIN AKIS Olgiilen akis minimum Sizinti gibi, 6lgulen akisin kaybina neden
08.09 Alarm word5 b1 limitin altinda. olabilecek nedenleri saptamak igin
08.21 Pompa alarm word b0 pompa sistemini kontrol edin.
81.18....81.24 parametrelerini kontrol edin.
2203 | MAKS AKIS Olglilen akis maksimum Olgiilen akisin artmasina neden
08.09 Alarm word5 b2 limitin Uzerinde. olabilecek nedenleri saptamak igin
08.21 Pompa alarm word b1 pompa sistemini kontrol edin.
81.18....81.24 parametrelerini kontrol edin.
2204 | DUSUK BASING Pompa girisindeki basing Pompanin giris kisminda kapali bir valf
08.09 Alarm word5 b3 cok dusuk. olup olmadigini kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b2 Sizinti olup olmadigini saptamak igin
borulari kontrol edin.
2205 | YUKSEK BASING Pompa c¢ikisindaki basing Tikaniklik olup olmadigini saptamak igin
08.09 Alarm word5 b4 cok yiksek. borulari kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b3
2206 | COK DSK BASING Pompa girisindeki basing Pompanin giris kisminda kapali bir valf
08.09 Alarm word5 b5 cok disuk. olup olmadigini kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b4 Sizinti olup olmadigini saptamak igin
borulari kontrol edin.
2207 | COK YKSK BASING Pompa ¢ikisindaki basing Tikaniklik olup olmadigini saptamak igin
08.09 Alarm word5 b6 cok yuksek. borulari kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b5
2208 | PROFIL YUKSEK Uygulama profili koruma Sizinti olup olmadidini saptamak igin
08.09 Alarm word5 b7 limiti agildi (bkz. borulari kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b6 | 81.25...81.27 Pompalama istasyonu bilesenlerinin
parametreleri). genel durumunu kontrol edin.
2209 | MAKS TEMIZLEME Maksimum temizleme izlenen sinyalin {izerinde artirici etkisi
08.09 Alarm word5 b8 dizilimi sayisi asildi (bkz. 82 | olabilecek nedenler bulunup bulunmadigini
08.21 Pompa alarm word b7 | Pompa temizleme kontrol edin (82.09 parametresi). Ornegin,
parametre grubu). artan sivi viskozitesi veya hatali pompa
yataklari motor tarafindan gekilen akimi
artirip, temizleme sekansini daha sik
tetikleyebilir.
2210 | TUM POMPALAR KLT Tum kilitleme sinyallerinin 78 Pompa oto degisim parametre
08.09 Alarm word5 b9 kapali olmasi grubundaki kilitleme ayarlarini kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b10 | kullanilabilecek pompa Pompalarin agik oldugunu kontrol edin.
olmadigini belirtir. Pompalardan gekilen kilitleme kablolarini
kontrol edin.
2211 | ENERJI LIMIT Enerji tiiketim limiti agildi Artan enerji tilketiminin nedenlerini

08.09 Alarm word5 b10
08.21 Pompa alarm word b11

(bkz. 83 Enerji izleme
parametre grubu).

kontrol edin.
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Alarm (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
2212 | TARIH YANLIS Tarih ayarlanmamis. Tarih ve saat ayarini yapin (sayfa 37).
08.09 Alarm word5 b11
08.21 Pompa alarm word b12
2215 | BOOSTING Uyku ek siresi etkin. Bilgilendirici alarm.
08.09 Alarm word5 b14
08.21 Pompa alarm word b15
2216 | BORU DOLUM Yumusak boru dolum Bilgilendirici alarm.
08.09 Alarm word5 b15 fonksiyonu gergeklestiriliyor.
08.21 Pompa alarm word b16
2217 | DAHA FZL PMP YK Baslatma icin hazir olan Uygun tum pompalarin agik oldugunu
08.10 Alarm word6 b0 baska pompa yok. kontrol edin.
08.21 Pompa alarm word b17
2218 | TEMIZLEME Bir pompa temizleme Bilgilendirici alarm.
08.10 Alarm word6 b1 dizilimi devam ediyor.
08.21 Pompa alarm word b8
2219 | OTODEGISIM Oto degisim fonksiyonu Bilgilendirici alarm.
08.10 Alarm word6 b2 gergeklestiriliyor.
08.21 Pompa alarm word b18
2220 |UYUMA Siriict uyuma moduna Bilgilendirici alarm.
08.10 Alarm word6 b3 girmis.
08.21 Pompa alarm word b19
2221 | BASLANGIG GECIKME | Basglangig gecikmesi sonra | Bilgilendirici alarm.
08.10 Alarm word6 b4 erdikten sonra bir pompa
08.21 Pompa alarm word b20 | caligir.
2222 |LC TANK DOLU Konteynerdeki sivi seviyesi Bilgilendirici alarm.
08.10 Alarm word6 b5 cok yuksek (79.15 Yiiksek
08.21 Pompa alarm word b23 | anahtrima parametresi
tarafindan segilen kaynak, 1).
2223 |LC TANK BOS Konteynerdeki sivi seviyesi Bilgilendirici alarm.
08.10 Alarm word6 b6 cok disik (79.04 Diistik
08.21 Pompa alarm word b24 | anahtarlma parametresi
tarafindan segilen kaynak, 1).
2224 | MF MASTER LOST Sirlicd, sirict - striicl Surici - strlcl baglantisinda master
08.10 Alarm word6 b7 baglantisinda bir master olma izni olan siriciler bulundugunu
08.21 Pompa alarm word b21 | algilayamiyor ve slriictiniin | kontrol edin.
master olma izni yok. Strlicu-striicu baglantisinin kablolarini
kontrol edin.
2225 | MF NO SHARED DATA | Paylagilan sinyaller En azindan bir siriictinlin sinyal
08.10 Alarm word6 b8 alinmaz. paylasiminin etkin oldugunu kontrol edin
08.21 Pompa alarm word b25 (76.12 Kaynak set et parametresi).
Sinyallerini paylasan siriciiniin
durumunu, iletigim ayarlarini ve
kablolarini kontrol edin.
2400 | SOLUTION ALARM Ozel uygulama programi Ozel uygulama programini kontrol edin.

(0x6F80)
08.08 Alarm word4 b1

tarafindan olusturulan
alarm.
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Suriicu tarafindan olusturulan hata mesajlari

Hata (fieldbus kodu),

(0x3183)

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler

0001 | ASIRI AKIM Cikis akimi, dahili hata Motor yikinl kontrol edin.

(0x2310) seviyesini agmis. 22 Hiz ref rampasi parametre grubundaki
hizlanma surelerini kontrol edin.

Motoru ve motor kablosunu (fazlama ve
delta/star baglantisi dahil) kontrol edin.
Parametre grubu 99 baslangig verilerinin
motor gli¢ plakasindakiler ile ayni olup
olmadigini kontrol edin.

Motor kablosunda gti¢ faktorii dizeltme
kondansatérii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

0002 |DC YUKSEK GERILIM Ara devrede asiri DC Asiri gerilim kontrol cihazinin agik
(0x3210) gerilimi oldugundan emin olun, 47.01 Yiiksek ger

kntr parametresi.

Statik veya gegici asiri gerilim olup olmadigina
bakmak igin sebekeyi kontrol edin.
Yavaglama rampasini kontrol edin.
Serbest durus fonksiyonunu (eger
uygulanabiliyorsa) kullanin.

0003 | CIHAZ ASIRI ISI Olgiilen siriici sicakligi Ortam kosullarini kontrol edin.

(0x4210) dahili hata sinirini agmis. Hava akimini ve fanin galismasini kontrol edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glicunu sirici glcuyle
karsilastirin.

0004 | KISA DEVRE Motor kablolarinda veya Motoru ve motor kablosunu kontrol edin.
(0x2340) motorda kisa devre Motor kablosunda giig faktor diizeltme

kondansatérii veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

0005 | DC DUSUK GERILIM Eksik sebeke fazi, sigorta Sebeke gerilimini ve sigortalari kontrol
(0x3220) atmasi veya dogrultucu edin.

képrusiindeki dahili hata
sebebiyle ara devredeki DC
gerilimi yetersiz.

0006 | TOPRAK HATASI Sdirticti muhtemelen motor | Motor kablosunda gui¢ faktér diizeltme
(0x2330) veya motor kablosunda kondansatérli veya dalga emici
Programlanabilir hata: 30.05 | topraklama hatasina bagli bulunmadigindan emin olun.

Toprak hatast olarak yuk dengesizligi Motor veya motor kablolarinda

tespit etti. topraklama hatasi olup olmadigini
kontrol edin:
- motor ve motor kablosunun yalitim
direncini 6lglin.
Eger topraklama hatasi belirlenemedi ise
lokal ABB temsilcisi ile iletisime gegin.

0007 | FAN HATASI Fan serbestce dénemiyor Fan calismasini ve baglantisini kontrol
(OxFF83) ya da fan baglantisi edin.

kesilmis. Fan galismasi, fan
akiminin élgilmesi ile
izlenir.
0013 | U2-W2 AKIM FARKI Cikis fazi U2 ve W2 akim Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

olgiim kazanimi arasindaki
fark gok fazla.
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Hata (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
0014 | KABLAJ HATASI Hatali giris besleme ve Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
(0x3181) motor kablo baglantisi
Programlanabilir hata: 30.08 | (6rnegin, giris besleme
Ters baglant kablosu siriici motor
baglantisina baglanmis).
0015 | GIRIS BESLEME FAZI Ara devre DC gerilimi, eksik | Giris besleme hatti sigortalarini kontrol
(0x3130) giris besleme hatti fazi veya | edin.
Programlanabilir hata: 30.06 | yanmis sigorta nedeniyle Girig besleme kaynagi dengesizligini
Besleme hatas! salinim yapmakta. kontrol edin.
0016 | MOTOR KABLAJ Eksik motor baglantisi Motor kablosunu baglayin.
HATASI nedeniyle motor devresi
(0x3182) hatasi (her lig asama da
Programlanabilir hata: 30.04 | bagh degildir).
Mot faz kaybi
0017 | ID-RUN HATASI Motor tanimlama calismasi | Hata kayit igcinde hata kodu uzantisi olup
(OxFF84) basariyla tamamlanamadi. | olmadigini kontrol edin. Her uzanti igin
asagida verilmis olan uygun islemlere
bakin.
Uzanti: 1 Sdrictinin maksimum akim | 99.06 Mot nom akimi ve 20.05
ayari ve/veya dahili akim Maksimum akim parametrelerinin
limiti ok diisuk oldugundan | ayarlarini kontrol edin. 20.05 Maksimum
tanimlama calismasi akim > 99.06 Mot nom akimi oldugundan
tamamlanamiyor. emin olun.
Sirlctinln, motora gére dogru sekilde
boyutlandiriimis olup olmadigini kontrol edin.
Uzanti: 2 Maksimum hiz ayari ve/ 99.07 Mot nom gerilimi, 99.08 Mot nom
veya hesaplanan alan frekansi, 99.09 Mot nom hizi, 20.01
zayiflama noktasi gok duslk | Maksimum hiz ve 20.02 Minimum hiz
oldugundan tanimlama parametrelerinin ayarlarini kontrol edin.
calismasi tamamlanamiyor. | Asagidakilerden emin olun:
* 20.01 Maksimum hiz > (0,55 x 99.09
Mot nom hizi) > (0,50 x senkronize hiz),
* 20.02 Minimum hiz < 0 ve
* besleme gerilimi > (0,66 x 99.07 Mot
nom gerilimi)
Uzanti: 3 Maksimum moment ayari 99.12 Mot nom tork parametresinin
cok dislk oldugundan ayarlarini ve 20 Limitler parametre
tanimlama calismasi grubunda tanimlanan moment limitlerini
tamamlanamiyor. kontrol edin. Etkin maksimum momentin
(20.06 Tork lim s¢m ile segilen) > %100
oldugundan emin olun.
Uzanti: 4 Gegerli 6lgim kalibrasyonu | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
makul bir siire iginde
tamamlanmadi.
Uzanti: 5...8 Dahili hata. Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Uzanti: 9 Yalnizca asenkron motorlar: | Lokal ABB temsilcinizle bagdlantiya gecin.
Hizlanma makul bir slire
icinde tamamlanmadi.
Uzanti: 10 Yalnizca asenkron motorlar: | Lokal ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.
Yavaglama makul bir siire
icinde tamamlanmadi.
Uzanti: 11 Yalnizca asenkron motorlar: | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
Tanimlama ¢alismasi
sirasinda hiz sifira distu.
Uzanti: 14...16 Dahili hata. Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
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Hata (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler

0018 | U2 CIKIS ASIRI AKIM U2 cikis fazi akim Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x3184) OlglimUnin olgllen ofset

hatasi gok yiksek. (Ofset
degeri akim kalibrasyonu
sirasinda gincellenir.)

0019 | V2 CIKIS ASIRI AKIM V2 cikis fazi akim Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

(0x3185) OlgimUniin dlgllen ofset
hatasi ¢ok yuksek. (Ofset
degeri akim kalibrasyonu
sirasinda giincellenir.)

0020 | W2 CIKIS ASIRI AKIM W2 ¢ikis fazi akim Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

(0x3186) OlgimUniin olgllen ofset
hatasi cok ylksek. (Ofset
degeri akim kalibrasyonu
sirasinda giincellenir.)

0021 | STO 1 GIRIS HATASI Guvenli moment kapatma Glvenlik devresi baglantilarini kontrol
(0x8182) islevi etkin, yani XSTO:1 ve edin. Daha fazla bilgi igin bkz. ilgili

XSTO:3 arasina bagli glivenlik | siirliciiniin donanim kilavuzu, 30.07
devresi sinyali 1 kaybedilmis. | parametresinin tanimi (sayfa 797) ve

0022 | STO 2 GIRIS HATASI | Gavenli moment kapatma ny’q“éamf; kilavuzu h ACSM1, ACI.3850
0x8183) islevi etkin, yani XSTO:2 ve ve Q810 Sdrucdier igin guvenfi
(Ox: XSTO4 S .| moment kapatma islevi (3AFE68929814

:4 arasina bagh glivenlik lingilizce])
devresi sinyali 2 kaybedilmis. ’

0023 | STO MOD DEGISTI Giivenli moment kapatma | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(OXFF7A) denetiminin

degistiriimesinde hata, yani
30.07 STO durumu
parametresi ayari Hata
seklinde degistirilemiyor.

0024 | DAHILI KART ASIRI ISI | Arayiiz karti (glic Unitesi ile | Siirlicliy(i sogutun.

(0x7182) kontrol Gnitesi arasinda) Ortam sicakliginin asiri olup olmadigini
sicakhgi dahili hata sinirini | kontrol edin.
asmig. Sogutma fani arizasi olup olmadigini

kontrol edin.

Hava akisinda engel olup olmadigini
kontrol edin.

Kabin boyutlandirmasini ve sogutmasini
kontrol edin.

0027 | KONT UNITESI BGL JCU Kumanda Unitesi ile JCU Kumanda Unitesi ile giig tnitesi
HATA surtict gug Unitesi arasindaki baglantilari kontrol edin.
(0x5400) arasindaki baglanti kayip.

0028 | PS HABERLESME ALM | JCU Kumanda Unitesi ile JCU Kumanda Unitesi ile glig Unitesi
(0x5480) surtict gug Unitesi arasinda | arasindaki baglantilari kontrol edin.

iletisim hatalari algilandi.

0030 |DIS HATA Harici cihazda hata. (Bu Harici cihazlarda hata olup olmadigini
(0x9000) bilgi programlanabilir dijital kontrol edin.

giriglerden biri kullanilarak | 30.01 Harici hata parametresi ayarini
konfigire edilebilir.) kontrol edin.

0031 | STO AKTIF Gilivenli moment kapatma Glvenlik devresi baglantilarini kontrol
(OXFF7A) islevi etkin, yani start veya edin. Daha fazla bilgi igin bkz. ilgili

Programlanabilir hata: 30.07
STO durumu

calisma sirasinda ya da
siriic durdurulmus ve 30.07
STO durumu parametresi Hata
olarak ayarlanmigken, XSTO
konektoriine bagli glivenlik
devresi sinyalleri kaybedilmis.

surticinin donanim kilavuzu ve
Uygulama kilavuzu - ACSM1, ACS850
ve ACQ810 sdirticiiler igin giivenli
moment kapatma islevi (3AFE68929814
[ingilizce]).
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Hata (fieldbus kodu),

(0x4310)

Programlanabilir hata: 37.01
Mot 1s1 1 koruma

(motor termik modeline
g6re) 31.04 Mot 1s11 hata Im
parametresi tarafindan
tanimlanan hata limitini
asmis.

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler

0032 | ASIRIHIZ Yanlis ayarlanmis minimum/ | Minimum/maksimum hiz ayarlarini
(0x7310) maksimum hizlar, yetersiz kontrol edin, 20.01 Maksimum hiz ve

fren momenti veya moment | 20.02 Minimum hizparametreleri.
referansini kullanirken Motor frenleme momenti igin yeterliligi
yukteki degisimler sebebiyle | kontrol edin.

motor, izin verilen hizdan Moment kontroltiniin kullanilirigini
daha hizli donmekte. kontrol edin.

0036 | LOKAL KONT KAYBI Sdricu icin aktif kontrol PC araci ya da kontrol paneli baglantisini
(0x5300) konumu olarak segilmis bir | kontrol edin.

Programlanabilir hata: 30.03 | kontrol paneli veya PC araci | Kontrol panel konnektériini kontrol edin.
Lokal kntr kayip iletigimi kesmis. Montaj platformuna kontrol paneli
yerlestirin.

0037 | HAFIZA HATASI Surlict dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6320) Not: Bu hata resetlenemez.

0038 | OPSIYON MOD HAB Sdricu ile segenek moduli | Segenek moddllerinin Yuva 1 ve (veya)
HATA arasindaki iletisim (FIO-xx) | Yuva 2'ye uygun sekilde baglanmis olup
(0x7000) kaybedildi. olmadigini kontrol edin.

Secenek modiillerinin veya Yuva 1/2
konektorlerinin hasar gérmemis
oldugundan emin olun. Modul veya
konektdriin hasar gérmus olup
olmadigini belirlemek igin: Her moduild
Yuva 1 ve Yuva 2'de test edin.

0045 | FIELDBUS HATASI Sdrictu ile fieldbus adaptér | Fieldbus haberlesme durumunu kontrol
(0x7510) modiili veya PLC ile edin. llgili fieldbus adaptér moddiliinin
Programlanabilir hata: 50.02 | fieldbus adaptér moduli Kullanim Kilavuzuna bakin.

Hab kayip fonk arasindaki déngusel iletisim | 50 Fieldbus parametre grubu ayarlarini
kaybedilmis. kontrol edin.
Kablo baglantilarini kontrol edin.
iletigim master cihazin iletisim saglayip
saglayamadigini kontrol edin.

0046 | FB ADRES HATASI Surlict dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6306)

0047 | MOTOR ASIRIISI Tahmini motor sicakligi Motor nominal degerlerini ve yiki kontrol edin.

Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin dizgiin oldugundan emin
olun: Sogutma fani, sogutma
yuzeylerinin temizligi vs. kontrol edin.
Alarm seviyesinin deg@erini kontrol edin.
Motor termik modeli ayarlarini kontrol
edin (37.09...31.14 parametreleri).

Olgiilen motor sicakhi,
31.04 Mot 1s11 hata Im

parametresi tarafindan

tanimlanan hata limitini
asmis.

Sensor gergek sayisinin 37.02 Mot 1s11
kaynagi parametresi tarafindan
ayarlanan degerle ayni olup olmadigini
kontrol edin.

Motor nominal degerlerini ve y(iku kontrol edin.
Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin diizglin oldugundan emin
olun: Sogutma fani, sogutma
yuzeylerinin temizlidi vs. kontrol edin.
Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.
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Hata (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
0049 | Al DENETIM HATASI Bir analog giris, 73.33 Al Analog giris kaynagini ve baglantilarini
(0x8110) denetim cw parametresi kontrol edin.
Programlanabilir hata: 73.32 | tarafindan tanimlanan limite | Analog giris minimum ve maksimum limit
Al denetim fonk ulast. ayarlarini kontrol edin.
0055 | TECH LIB HATASI Teknoloji kituphanesi Teknoloji kutliphanesi belgelerine bakin.
(0x6382) tarafindan olusturulan
resetlenebilir hata.
0056 | TECH LIB KRITIK Teknoloji kitiiphanesi tarafindan | Teknoloji kiitiphanesi belgelerine bakin.
(0x6382) olusturulan sabit hata.
0057 | ZORLAMALI ARIZA Dahili Siiriicii lletigim Profili | PLC durumunu kontrol edin.
(OxFF90) agma komutu.
0058 | FB PAR ERROR Sdrtict, PLC tarafindan PLC programlamayi kontrol edin.
(0x6320) istenen bir islevsellige sahip | 50 Fieldbus parametre grubu ayarlarini
degil veya istenen iglevsellik | kontrol edin.
etkinlestiriimemis.
0059 | SIKISMA Motor, 6rnegin asir yik Motor yiikiinii ve siirtictiniin nominal
(0x7121) veya yetersiz motor glicu degerlerini kontrol edin.
Programlanabilir hata: 30.09 | Sebebiyle sikisma Hata fonksiyon parametrelerini kontrol
Sikisma fonk bolgesinde galigiyor. edin.
0060 | YUK EGRISI Asiri yik veya diigiik yiik 34 Kull. Yiik egrisi grubundaki
(0x2312) limiti asildi. parametrelerin ayarlarini kontrol edin.
Programlanabilir hata: 34.01
Asiri yiik fonk | 34.02 Diisiik
ylik fonk
0063 [ MOTOR ISI2 Tahmini motor sicakhgi Motor nominal degerlerini ve yiki kontrol edin.
(0x4313) (motor termik modeline Motoru sogumaya birakin. Motor
Programlanabilir hata: 37.05 | 90re) 37.08 Mot 1si2 hata Im | sogutmanin diizgiin oldugundan emin
Mot is1 2 koruma parametresi tarafindan olun: Sogutma fani, sogutma
tanimlanan hata limitini yiizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.
asmis. Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.
Motor termik modeli ayarlarini kontrol
edin (31.09...31.14 parametreleri).
Olgiilen motor sicakligi, Sensor gergek sayisinin 37.06 Mot 1s12
31.08 Mot 1s12 hata Im kaynagi parametresi tarafindan
parametresi tarafindan ayarlanan degerle ayni olup olmadigini
tanimlanan hata limitini kontrol edin.
asmis. Motor nominal degerlerini ve yiiki kontrol
edin.
Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin dizgln oldugundan emin
olun: Sogutma fani, sogutma
yuzeylerinin temizlidi vs. kontrol edin.
Alarm seviyesinin degerini kontrol edin.
0064 |IGBT ASIRIISI IGBT kutuya baglanti asir Motor kablosunu kontrol edin.
(0x5482) sicakhgi. Bu hata IGBT'leri
korur ve motor kablosunda
bir kisa devre ile
etkinlestirilebilir.
0065 |IGBT ISISI Sdriict asin sicakhgr. Ortam kosullarini kontrol edin.
(0x4210) Hava akimini ve fanin galismasini kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz
olup olmadigini kontrol edin.

Motor glictini siriicl gliciyle
karsilastirin.
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Hata (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
0066 | SOGUMA Suriict modull asir 95.03 Ortam Is1s1 parametresinin ayarini
(0x4290) sicakhgr. kontrol edin.
Ortam sicakligini kontrol edin. 40 °C'yi
(104 °F) asarsa, yuk akiminin striclnin
disurtlmus yuk kapasitesini
asmadigindan emin olun. Bkz. ilgili
Donanim Kilavuzu.
Sirict modili sogutma hava akisini ve
fan galismasini kontrol edin.
Siricu moduli panosunda ve sogutma
blogunda birikmis toz olup olmadigini
kontrol edin. Gerektiginde temizleyin.
0070 |ISI OLGUM HATASI Surliciniin dahili sicakhk Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x4211) Olgtimuyle ilgili sorun.
0071 | EFB COMM LOSS Dahili fieldbus arayiizi Asagidakileri kontrol et:
(0x7540) kullaniimistir ve stiriciiile |« EFB haberlesmesini etkinlestiren/
ana istasyon arasinda devre digi birakan parametrenin
iletisim kesintisi mevcuttur. segimi (58.07 Protokol segimi)
+ JCON karti XD2D terminalindeki EFB
baglantisi
« fieldbus master'in durumu (gevrimigi/
cevrimdisi)
« iletisim denetleme fonksiyonu ayarlar
(68.09 Hab kayip modu parametresi).
0201 | T2 ASIRI YUK Yazilim zaman seviyesi 2 Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x0201) asir yikleme
Not: Bu hata resetlenemez.
0202 | T3 ASIRI YUK Yazilim zaman seviyesi 3 Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) asir yukleme
Not: Bu hata resetlenemez.
0203 | T4 ASIRI YUK Yazilm zaman seviyesi 4 Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) asir yukleme
Not: Bu hata resetlenemez.
0204 | T5ASIRI YUK Yazilim zaman seviyesi 5 Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) asir yukleme
Not: Bu hata resetlenemez.
0205 | A1 ASIRI YUK Uygulama zaman seviyesi 1 | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) hatasi
Not: Bu hata resetlenemez.
0206 | A2 ASIRI YUK Uygulama zaman seviyesi 2 | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) hatasi
Not: Bu hata resetlenemez.
0207 | A1 DAHILI HATA Uygulama gorevi olusturma | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) hatasi
Not: Bu hata resetlenemez.
0208 | A2 DAHILI HATA Uygulama gorevi olusturma | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) hatasi
Not: Bu hata resetlenemez.
0209 | STACK DAHILi HATA Surlict dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) Not: Bu hata resetlenemez.
0210 | FPGA ERROR Sdricu dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

(OxFF61)

Not: Bu hata resetlenemez.
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Hata (fieldbus kodu),

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
0301 | UFF DOSYA DAHILI Dosya okuma hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
HATA Not: Bu hata resetlenemez.
(0x6300)
0302 | UYGULAMA DAHILI Sdirtict dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
HATA Not: Bu hata resetlenemez.
(0x6100)
0303 | FPGA KONFIG DAH. Sirlcu dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
HATA Not: Bu hata resetlenemez.
(0x6100)
0304 | PU RATING IM HATA Sirlcu dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x5483) Not: Bu hata resetlenemez.
0305 | RATING DB i HATA Sdirtict dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) Not: Bu hata resetlenemez.
0306 | LISANS iC HATA Siricu dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) Not: Bu hata resetlenemez.
0307 | FAB DOSYA DAHILI Sdirtict dahili hatasi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
HATA Not: Bu hata resetlenemez.
(0x6100)
0308 | APPLFILE PAR Bozuk uygulama dosyasi Uygulamayi yeniden yikleyin.
(0x6300) Not: Bu hata resetlenemez. | Eger hata hala etkin ise lokal ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
0309 | UYG BOZUK YUKLENDI | Bozuk uygulama dosyasi Uygulamayi yeniden yikleyin.
(0x6300) Not: Bu hata resetlenemez. | Eger hata hala etkin ise lokal ABB
temsilcisi ile iletisime gegin.
0310 | KULLN SET Asagidaki nedenlerle Yeniden yukleyin.
YUKLENMEDI kullanici seti yikleme
(OxFF69) bagariyla tamamlanamadi:
- istenen kullanici seti yok
- kullanici seti stirticl
programi ile uyumlu degil
- sUrticl yikleme sirasinda
kapatildi.
0311 | KUL SET _ Bellek sorunu nedeniyle 95.01 Cntr bord kay parametresi ayarini
KAYDEDILEMEDI kullanici seti kaydedilmedi. | kontrol edin.
(0xFF69) Eger hata hala gergeklesiyor ise lokal
ABB temsilcisi ile iletisime gegin.
0312 | UFF DOSYASI BUYUK UFF dosyasi ¢ok buyuk. Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6300)
0313 | UFF DOSYA YAPI UFF dosya yapis! hatasi. Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
HATASI
(0x6300)
0314 | TEK. LIB UYG DEGIL Uyumsuz yazilim arabirimi | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x6100) Not: Bu hata resetlenemez.
0315 | GERIYUKLEME HATASI | Yedeklenmis parametrelerin | Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
(0x630D) geri yUklenmesi basarisiz.
0316 | UYGUNSUZ DRIVE JCU Kumanda Unitesi Lokal ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

YAZILM
(0x5484)

yazihmi ile glg Unitesi logic
surimleri arasinda
uyumsuzluk.
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Hata (fieldbus kodu),

08.20 Pompa hata word b9

alinmaz.

Kod diger bilgiler Neden Yapilmasi gerekenler
0318 | MENU SAKLAMA Men gizleme dosyasi eksik | Uygulamayi yeniden yiikleyin.
veya bozuk. Lokal ABB temsilcinizle bagdlantiya gegin.
0401 | BORUDOLUM ZAMAN Boru dolum fonksiyonu igin | Pompa sistemini kontrol edin.
08.20 Pompa hata word b7 maksimum izin verilen 81.28....81.35 parametrelerini kontrol
zaman aslldi. edin.
0402 | MIN AKIS Olgiilen akis minimum Sizinti gibi, dlglilen akisin kaybina neden
08.20 Pompa hata word b0 limitin altinda. olabilecek nedenleri saptamak igin pompa
sistemini kontrol edin.
81.18....81.24 parametrelerini kontrol edin.
0403 | MAKS AKIS Olgiilen akis maksimum Olgiilen akisin artmasina neden olabilecek
08.20 Pompa hata word b1 limitin Uzerinde. nedenleri saptamak igin pompa sistemini
kontrol edin.
81.18....81.24 parametrelerini kontrol edin.
0404 | DUSUK BASINGC Pompa girisindeki basing Pompanin giris kisminda kapali bir valf
08.20 Pompa hata word b2 cok dusuk. olup olmadigini kontrol edin.
Sizinti olup olmadigini saptamak icin
borulari kontrol edin.
0405 | YUKSEK BASING Pompa ¢ikisindaki basing Tikaniklik olup olmadigini saptamak igin
08.20 Pompa hata word b3 cok ylksek. borulari kontrol edin.
0406 | COK DSK BASING Pompa girisindeki basing Pompanin giris kisminda kapali bir valf
08.20 Pompa hata word b4 cok disuk. olup olmadidini kontrol edin.
Sizinti olup olmadigini saptamak igin
borulari kontrol edin.
0407 | COK YKSK BASING Pompa ¢ikigindaki basing Tikaniklik olup olmadigini saptamak igin
08.20 Pompa hata word b5 cok yliksek. borulari kontrol edin.
0408 | MAKS TEMIZLEME Maksimum temizleme izlenen sinyalin iizerinde artirici etkisi
08.20 Pompa hata word b6 dizilimi sayisi asildi (bkz. 82 | olabilecek nedenler bulunup
Pompa temizleme bulunmadigini kontrol edin (82.09
parametre grubu). parametresi). Ornegin, artan sivi
viskozitesi veya hatali pompa yataklari
motor tarafindan c¢ekilen akimi artirip,
temizleme sekansini daha sik
tetikleyebilir.
0409 | MF MASTER LOST Sdricu, suric - sirlict Sirlcu - slrlcu baglantisinda master
08.20 Pompa hata word b8 baglantisinda bir master olma izni olan siricdler bulundugunu
algilayamiyor ve sirlcunin | kontrol edin.
master olma izni yok. Suriict-stirtct baglantisinin kablolarini
kontrol edin.
0410 | MF NO SHARED DATA | Paylasilan sinyaller En azindan bir siriictinin sinyal

paylasiminin etkin oldugunu kontrol edin
(76.12 parametresi).

Sinyallerini paylasan siricunin
durumunu, iletisim ayarlarini ve
kablolarini kontrol edin.
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Dahili fieldbus
(haberlesme agi) arayuzu
araciligiyla kontrol

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde dahili fieldbus arayiizi ile siricinin fieldbus tzerinden harici cihazlarla
nasil kontrol edilebilecegi anlatilmaktadir.
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Sisteme genel bir bakig

Sirucu, bir fieldbus adaptori veya dahili fieldbus arayizini kullanarak seri
haberlesme hatti Gzerinden harici bir kontrol sistemine baglanabilir.

Dahili fieldbus araylizii Modbus RTU protokoliinl desteklemektedir. Surticu kontrol
programi 10 ms zaman seviyesinde Modbus master'den déngusel veri alabilir ve
gonderebilir. Gergek haberlesme hizi, baud hizi (siriictideki bir parametre ayari) gibi

diger faktorlere de dayanir.

Sirtcu tim kontrol bilgisini fieldbus arayiiziinden almak lzere ayarlanabilir veya
kontrol, fieldbus araylzi ve diger mevcut kaynaklar, rn. dijital ve analog girigler,
arasinda dagtilabilir.

Fieldbus kontrolor
| u u I = I I I
Fieldbus
Veri akisi
-¢— Kontrol word (CW) ———
-¢—— Referanslar Islem 1/0 (Dénaiisel
Durum word (SW) ——p» iem (Dongisel)
Gergek degerler ——p»
-
Parametre R/W . . -
taleplyanit Servis mesajlari (dongusel
P | olmayan)

BGND

—[T=] T~] T ~ —[T=T [~] T
= <l |2 < = =<
o 2 o

El XD2D XD2D El XD2D
Sonlandirma Sonlandirma . Sonlandirma
ACIK KAPALI ACIK

JCU Surtcu 1 JCU Suricu 2 JCU Sirict n
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Fieldbus'i suriucuye baglama

Fieldbus'l strticiiniin JCON kartindaki XD2D terminaline baglayin. Baglanti, zincirler
ve baglantinin sonlandiriimasi hakkinda daha fazla bilgi icin uygun Donanim
Kilavuzu'na basvurun.

XD2D; suriicu-suriict baglantisi, bir master ve birden fazla slave'e sahip halkali
zincirli RS-485 iletim hatti icin baglanti noktasidir.
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Dahili fieldbus arayliziinii ayarlama

Dahili fieldbus iletisimi icin asagidaki tabloda gdsterilen parametrelerle strtclyu
ayarlayin. Fieldbus kontrolii ayar sutunu kullanilacak degeri veya varsayilan degeri
verir. Fonksiyon/Bilgi siitunu parametrenin agiklamasini veya kullanimi hakkinda

talimatlar verir.

Yeni ayarlar, surlclye bir sonraki gu¢ verilmesinde veya 58.10 Tazeleme ayarlar
parametresi aktiflestirildiginde etkin hale gecer.

Parametre

Fieldbus kontrolii
ayari

Fonksiyon/Bilgi

HABERLESME BASLATMA

50.15 FB kullanilan
cw

P.02.36 (varsayilan)

Kullanilan Fieldbus kontrol word'tiniin (02.36
EFB main cw) adresini seger.

58.01 Protokol segimi

Modbus RTU

Dahili fieldbus haberlesmesini baslatir.

DAHILI MODBUS KONFIGURASYONU

58.03 Nod adresi

1 (varsayilan)

DGgim adresi. Ayni gevrimigi digim adresine
sahip iki diUgum olamaz.

(varsayilan)

58.04 Haberlesme 9600 (varsayilan) Hattin haberlesme hizini tanimlar. Master
hizi istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.05 Parite 8 tek 1 (varsayilan) | Esligi ve stop biti ayarini seger. Master
istasyonundaki ayarin aynisini kullanin.
58.06 Kontrol profili | ABB ileri Siricl tarafindan kullanilan haberlesme
(varsayilan) profilini seger. Bkz. Dahili fieldbus araytiziiniin
temelleri b6limu, sayfa 338.
58.07 Hab kayip 600 (varsayilan) EFB iletisim gorlntilemesi igin zaman
zamani gecikmesi sinirini tanimlar.
58.08 Hab kayip Yok (varsayilan) EFB iletisim kaybi géruntllemesini etkinlestirir/
modu devre disgi birakir ve iletisim kaybi gecikme
sayacini sifirlamak igin yontemleri tanimlar.
58.09 Hab kayip Yok (varsayilan) EFB iletisim kaybi gortintiilemesi uyandiktan
modu sonra siriict ¢alismasini tanimlar.
58.10 Tazeleme Tamam (varsayilan) | 58.01...58.09 parametrelerinin ayarlarini
ayarlar yeniler.
58.30 Goénderim 0 (varsayilan) Slave'in bir cevap gonderene kadar bekledigi
gecikme gecikme suresini tanimlar.
58.31 Ret uyg hatasi | Evet (varsayilan) Sdricinin Modbus harici kodlarini génderip
g6ndermeyecegini secer.
58.32 Word sirasi LSW MSW Modbus kasasindaki data wordlerinin sirasini

tanimlar.
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Parametre Fieldbus kontrolii | Fonksiyon/Bilgi
ayari
58.35 Data I/O 1 0 (varsayilan) Modbus master'in, Modbus In/Out

parametrelerine ait kayit adresinden
okudugunda veya bu adrese yazdiinda
eristigi strlici parametresinin adresini
tanimlar. Modbus 1/O wordleri arasindan
okumak veya yazmak istediginiz parametreleri
segin.

58.58 pata I/O 24
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Suriicu kontrol parametrelerini ayarlama

Dahili fieldbus arayiizii kurulduktan sonra asagidaki tabloda listelenmis olan sirtict
kontrol parametrelerini kontrol edin ve ayarlayin. Fieldbus kontrol i¢in ayarlama
sutunu, dahili fieldbus sinyali istenen kaynak oldugunda veya istenen o 6zel surtici
kontrol sinyali igin hedef yon oldugunda kullanilacak de@eri veya degerleri verir.
Fonksiyon/Bilgi siitunu parametrenin aciklamasini verir.

Parametre

Fieldbus kontrolii
ayari

Fonksiyon/Bilgi

KONTROL KOMUT KAYNAK SECIMi

10.01 Har1 start fonk

FBA

EXT1 aktif kontrol komutu olarak secilmigken
fieldbus'l baslatma ve durdurma komutlar
icin kaynak olarak seger.

10.04 Har?2 start fonk

FBA

EXT2 aktif kontrol komutu olarak secilmisken
fieldbus'l baslatma ve durdurma komutlari
icin kaynak olarak seger.

10.10 Hata reset sgm

P.02.36.08

Siricinin hata resetleme komutuna kaynak
olarak sinyalin 02.36 EFB main cw hata
resetleme bitini seger.

tutun.

Not: Sirtclyl kontrol noktasi EXT1 araciligiyla baslatmak ve durdurmak igin 70.07
parametresini FBA olarak ayarlayin ve 712.01 parametresini varsayilan degerinde (C.YANLIS)

HIZ REFERANSI SECIMI

21.01 Hiz ref1 sgm

EFB ref1 veya

Dahili fieldbus arayiizu araciligiyla alinan bir

EFB ref2 referansi suriiciinlin hiz referansi ref1 olarak seger.
21.02 Hiz ref2 sgm EFB ref1 veya Dahili fieldbus arayiizu araciligiyla alinan bir
EFB ref2 referansi siirliclinlin hiz referansi ref2 olarak seger.

Not: Sirticli hizini Dahili fieldbus referansi REF1 ile kontrol etmek igin 27.07 parametresini
EFB ref1 olarak ayarlayin ve 12.01 parametresini varsayilan degerinde (C.YANLIS) tutun.

REFERANS OLCEKLENDIRME

50.04 FBA ref1 modu

Ham veri
Hiz

Fieldbus referansi REF1 dlgeklendirmesini
tanimlar. Hiz olarak ayarlandiginda ayrica
gercek fieldbus sinyali act1'i de seger.

50.05 FBA ref2 modu

Ham veri
Hiz

Fieldbus referansi REF2 6lgeklendirmesini
tanimlar. Hiz olarak ayarlandiginda ayrica
gercek fieldbus sinyali act2'yi de seger.

GERGEK DEGER ACT1 VE ACT2 SEGIMI (50.

04 veya 50.05 Ham veri de@erine sahipse).

50.06 FBA ger¢1 kay

Herhangi bir

50.04 FBA ref1 modu parametresi Ham veri
olarak ayarlandiginda, fieldbus gergek degeri
act1 icin kaynak secer.
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Parametre Fieldbus kontrolii Fonksiyon/Bilgi
ayari
50.07 FBA ger¢2 kay | Herhangi bir 50.05 FBA ref2 modu parametresi Ham veri

olarak ayarlandiginda, fieldbus gergek degeri
act2 igin kaynak seger.

SISTEM KONTROL GIRISLERI

16.07 Parametre Kaydet (Tamam Parametre deger degisimlerini (fieldbus
kaydet olarak geri yuklenir) kontrolii ile yapilanlar da dahil) kalici hafizaya
saklar.
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Dahili fieldbus arayiiziiniin temelleri

Bir fieldbus sistemi ile surlici arasindaki déngusel iletisim 16 bitli data word'lerinden
(ABB Surucdleri profili veya DCU 16 bitli profili ile) veya 32 bitli data word'lerinden
(DCU 32 bitli profili) olugur.

Asagidaki sema fieldbus arayliziiniin galismasini gdstermektedir. Dongusel
iletisimde aktarilan sinyaller semanin altinda agiklanmistir.

Fieldbus agi
1)
Déngusel iletisim EXT1/2
Start fonk
SEC \
CcwW — 0 il 02.36 EFB main cw
REF1 1o w1 02.38 EFB main ref1
REF2 [ T3 i 02.39 EFB main ref2 [T 10.01
58.06 10.04
SEC
SW 0 il 02.37 EFB main sw Hiz REF1 sgm
L [[ACTT H PSS Gergek 17
ACT2 H T3 |-- Gergek 29
58.06 \
- DATAI/O
/o1 segimi 21.01
110 2 SEC
103 0
]:—o 1 s Par. 01.01...99.99 - Hiz REF2 sgm
1/0 24 "2
- 58.06
Grup 58 — \
21.02
Déngtisel olmayan iletisim
Parametre
L] tablosu

1) Fieldbus ile kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.

2) 58.06 Kontrol profili parametresi (0) ABB Klasik veya (1) ABB ileri ise veri donustirme. Bkz. EFB
haberlesme profilleri hakkinda bdlumu, sayfa 340.

3) Gergek deger secimleri igin 50.04 FBA ref1 modu ve 50.05 FBA ref2 modu parametrelerine basvurun.
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B Kontrol word'ii ve Durum word'ii

Fieldbus kontrol word'i (CW) 16 bitli veya 32 bitli birlesik bir boolean word'ddr.
Sdiriciyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel yoludur. Kontrol word'i
fieldbus kontrol cihaziyla strlclye génderilir. Strlicli, Kontrol word'linde yer alan bit-
kodlu talimatlara gére durumlari arasinda yer degistirir. CW, dahili fieldbus
haberlesmesinde siirlicli 02.36 EFB main cw parametresine yazilir ve buradan
surlictinun kontrolu igin kullanilabilir. Fieldbus CW, stirtici Kontrol word'line ya
oldugu gibi yazilir ya da veri donUstirulur. Bkz. EFB haberlesme profilleri hakkinda
bolimi, sayfa 340.

Fieldbus durum word'li (SW) 16 bitli veya 32 bitli birlesik bir boolean word'diir.
Siricitden fieldbus kontrol cihazina durum bilgisi igerir. Dahili fieldbus
haberlesmesinde, SW 02.37 EFB main sw sirtcl parametresinden okunur. Stricu
durum word'l, fieldbus SW'sine ya oldugu gibi yazilir ya da veri donusturulir. Bkz.
EFB haberlesme profilleri hakkinda bélimu, sayfa 340.

B Referanslar

Fieldbus referanslari (REF1 ve REF2) 16 bitli veya 32 bitli isaretlenmis tam sayilardir.
Her bir referans word'unun igerigi hiz, frekans veya proses referansi olarak
kullanilabilir. Dahili fieldbus haberlesmesinde REF1 ve REF2, 02.38 EFB main ref1
ve 02.39 EFB main ref2'ye yazilir ve buradan onlari suriictntn kontrolinde
kullanabilirsiniz. Referanslar suriicl referanslarina ya olduklari gibi yazilir ya da
degderler olgeklendirilir. Bkz. EFB haberlesme profilleri hakkinda bolim, sayfa 340.

B Gergek degerler

Fieldbus gercek sinyalleri (ACT1 ve ACT2) 16 bitli veya 32 bitli isaretlenmis tam
sayllardir. Secilen surlici parametre degerlerini siriciden mastere tasirlar. Strtci
degerleri fieldbus gercek degerlerine ya olduklari gibi yazilir ya da degerler
Olceklendirilir. Bkz. EFB haberlesme profilleri hakkinda bélimi, sayfa 340.

B Veri giris/cikiglan

Veri girig/cikisi (I/0O) secilmis surtict parametre degerlerini iceren 16 bitli veya 32 bitli
word'lerdir. 58.35 Data I/O 1 ... 58.58 Data I/O 24 parametreleri masterin veri
okudugu (giris) veya veri yazdigi (¢ikis) adresleri tanimlar.
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EFB haberlesme profilleri hakkinda

Haberlesme protokoli sirticti ve fieldbus masteri arasindaki veri aktarimi igin
kurallari tanimlar, érnegin:

+ birlesik boolean word'leri donustiriimis mi ve nasil?

* sinyal degerleri dlgeklendirilmis mi ve nasil?

+ fieldbus master igin surlcl kayit adresleri nasil eslenmis?

Sdrlciyu su dort profilden birine uygun olarak mesaj alip géndermesi igin konfigtre
edebilirsiniz: ABB Suruculeri klasik profili, ABB Suruculeri gelistirilmis profili, 16 bitli
DCU profili veya 32 bitli DCU profili. ABB Surcdleri profillerinin herhangi biri igin,
sUrlcinin dahili fieldbus araylizi fieldbus verisini stirtictide kullanilan yerli veriye

veya yerli veriden dondstirar. Her iki DCU profili de saydamdir, yani herhangi bir veri
donustirme yapilmaz. Asagidaki sekilde profil segiminin etkisi gdsteriimektedir.

Profil segimi

Veri G
doéniisim ve 0
-« | 6lgeklendirme <->|
Fieldbus % Siriici
| o > Surucu
—3
58.06

58.06 Kontrol profili parametresi ile haberlesme profili secimi séyledir:
* (0) ABB Klasik

* (1) ABBileri

* (2) DCU 16-bit

* (2) DCU 32-bit
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ABB Surucileri klasik profili ve ABB Siirliculeri
gelistirilmis profili

B ABB Siiriiculeri profili igin Kontrol word'ii

Asagidaki tabloda her iki ABB Sirtculsu profili icin de Fieldbus kontrol word'iiniin
icerigi gosterilmektedir. Dahili fieldbus araytizi bu kelimeyi surlclde (02.36 EFB
main cw) kullanildigi forma doénlsturir. Bayuk ve kalin harfli yazilar ABB Siirtictileri
profili igin durum gecis semasi sayfa 345'de gosterilen durumlara aittir.

Bit | Adi Deger DURUM/A¢iklama
0 |OFF1_ 1 READY TO OPERATE'e ilerle.
CONTROL 0 Aktif yavaslama rampasinda dur. OFF1 ACTIVE'e ilerle;

diger kilitler (OFF2, OFF3) aktif degilse READY TO
SWITCH ON'a ilerle.

1 |OFF2_ 1 Calismaya devam et (OFF2 pasif).
CONTROL 0 Acil durum OFF, serbest durusta.
OFF2 AKTIVE'e ilerle, SWITCH-ON INHIBITED'e ilerle.
2 |OFF3_ 1 Calismaya devam et (OFF3 pasif).
CONTROL 0 Acil stop, slriici parametresi ile tanimlanan surede durur.

OFF3 ACTIVE 'e ilerle; SWITCH-ON INHIBITED': ilerle.
Uyani: Bu stop modunu kullanarak motor ve calistirilan
makinenin stop edilebileceginden emin olun.

3 |INHIBIT_ 1 OPERATION ENABLED'a ilerle.

OPERATION Not: Calisma izni sinyali aktif olmalidir; bkz. striici
belgeleri. Surici fieldbus'tan Galigsma izni sinyalini almak
Uizere ayarlanmissa, bu bit sinyali etkinlegtirir.

0 Calismayi engeller. OPERATION INHIBITED'a ilerle.

4 |RAMP_OUT_ 1 Normal ¢alisma. RAMP FUNCTION GENERATOR:
ZERO OUTPUT ENABLED'a ilerle.

0 Rampali Fonksiyon Jenerator gikisini sifira getirin.
Rampalari sifirlayin (akim ve DC gerilim limitleri
zorlandiginda).

5 |RAMP_HOLD 1 Rampali fonksiyonu etkinlestirin.

RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR
ENABLED'a ilerle.

0 Rampayi durdur (Rampa Fonksiyon Jeneratériine ait
cikis tutuldu)

6 |RAMP_IN_ 1 Normal calisma. OPERATING'e ilerle.
ZERO Not: Bu bit sadece fieldbus arayiizii siriicii parametreleri
tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmigsa
etkilidir.

0 Rampali Fonksiyon Jeneratorine ait girisi sifira zorla.
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.15

Bit | Adi Deger DURUM/Agiklama
7 |RESET 0=>1 | Aktif bir hata varsa hata resetleme. SWITCH-ON
INHIBITED'a ilerle.
Not: Bu bit sadece fieldbus arayiizi suriicli parametreleri
tarafindan bu sinyal igin kaynak olarak ayarlanmigsa
etkilidir.
0 Normal ¢alismaya devam et.
8,9 |Ayriimis.
10 |REMOTE_ 1 Fieldbus kontrol saglandi.
CMD 0 Kontrol word <> 0 veya Referans <> 0: Son Kontrol word
ve Referansi tut.
Kontrol word = 0 ve Referans = 0: Fieldbus kontrol
saglandi. Referans ve yavaslama/hizlanma rampasi
kilitlendi.
1" EXT_CTRL_ 1 Harici Kontrol Yeri EXT2'yi secin. Kontrol yeri fieldbus'tan
LOC secilmek (izere parametrelenmigse etkindir.
0 Harici Kontrol Yeri EXT1'i segin. Kontrol yeri fieldbus'tan
secilmek izere parametrelenmigse etkindir.
12 Rezerve
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B ABB Siiriiciileri profilleri icin Durum word'ii

Asagidaki tabloda her iki ABB Siirliclsu profili igin Fieldbus durum word'li gosteriimektedir.
Dahili fieldbus arayiizi, fieldbus'ta aktarim igin Stiriicti durum word'inii (02.37 EFB main sw)
bu forma dénustirir. Biylk ve kalin harfli yazilar ABB Siirticiileri profili icin durum gegis
semasi sayfa 345'de gosterilen durumlara aittir.

Bit |Adi Deger DURUM/Aciklama
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON.
0 NOT READY TO SWITCH ON.
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE.
0 OFF1 ACTIVE.
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED.
0 OPERATION INHIBITED.
3 |TRIPPED 1 FAULT.
0 Ariza yok.
4 OFF_2_STA 1 OFF2 etkin degil.
0 OFF2 ACTIVE.
5 |OFF_3_STA 1 OFF3 etkin degil.
0 OFF3 ACTIVE.
6 SWC_ON_ 1 SWITCH-ON INHIBITED.
INHIB 0 _
7 ALARM 1 Uyari/Alarm.
0 Uyari/alarm yok.
8 AT_ 1 OPERATING. Gergek deger Referans'a esittir = tolerans
SETPOINT sinirlari dahilinde, 6rn. hiz kontroliinde, hiz hatasi
nominal motor hizinin maks. %10'udur.
0 Gergek deger Referans'tan farklidir = tolerans limitleri
disindadir.
9 REMOTE 1 Siruci kontrol yeri: REMOTE (EXT1 veya EXT2).
0 Siirticl kontrol yeri: LOCAL.
10 |ABOVE_ 1 Gergek frekans veya hiz, denetim limitine (slriict
LIMIT parametresi tarafindan ayarlanan) esit veya limitin
Uzerinde. Her iki dénme yoniinde de gegerlidir.
0 Gercek frekans veya hiz denetim limiti dahilinde.
1 EXT_CTRL_ 1 Harici Kontrol Yeri EXT2 segili.
LOC 0 | Harici Kontrol Yeri EXT1 secili.
12 EXT_RUN_ 1 Harici Calisma lzni sinyali alinmistir.
ENABLE 0 Alinan Harici Galisma lzni sinyali yok.
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Bit |Adi | Deger | DURUM/Agiklama
13 ... |Rezerve
14
15 1 Fieldbus adaptdr modiill tarafindan iletisim hatasi
algilandi.

0 Fieldbus adaptor iletisiminde sorun yok.
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B ABB Siiriicileri profili igin durum gegis semasi

Asagidaki sema, surticiide ABB Suriculeri profillerinin her ikisi de kullanimdayken ve
surtct dahili Fieldbus kontrol word'iniin komutlarini izlemek tzere
yapilandiriimisken, sirlctdeki durum gegcislerini géstermektedir. Blytk harfli yazilar,
Fieldbus kontrol ve durum wordlerini gdsteren tablolarda kullanilan durumlara aittir.
Bkz. bolim ABB Siirtictileri profili icin Kontrol word'li sayfa 341 ve ABB Slirticlileri
profilleri icin Durum word'li sayfa 343.

MAINS OFF

SWITCH-ON
INHIBITED (SW Bit6=1)

Giig ACIK —— (CW Bit0=0)
NOT READY TO
ABCD SWITCH ON (SW Bit0=0)
— (CW=xxxx x1xx xxxx x110)
- (CW Bit3=0)
READY TO
OPERATION SWITCH ON (SW Bit0=1)
INHIBITED (SW Bit2=0)
- calisma . —1 (CW=xxxx x1xx xxxx x111)
engellendi

herhangi bir durumdan

— n(f=0/1=0
BCD
(CW Bit4=0)
cD

(CW Bit5=0)

(CW Bit6=0)

- OFF1 (CW Bit0=0)

OFF1
ACTIVE (SW Bit1=0)

\vi | Acil Stop
(CW Bit3=1 OFF3 (CW Bit2=0)
ve
SW Bit12=1) OFF3 OFF2
v} ACTIVE |- (SW Bit5=0) | ACTIVE

A

3l

C—<+—

i

READY TO
OPERATE

T (CW=xxxx x1xx xxxx 1111
ve SW Bit12=1)

(SW Bit1=1)

herhangi bir durumdan

— n(f)=0/1=0

ABB Sdurucileri
iletisim profili

CW = Kontrol word
SW = Durum word
n=Hz
| = Girig Akimi
RFG= Rampali
Fonksiyon
Jeneratorii
f = Frekans

herhangi bir durumdan

HATA

I

herhangi bir durumdan

Hata

(SW Bit3=1)

- (CW Bit7=1)

~
1>

_| Acil durum OFF A
OFF2 (CW Bit1=0)

(SW Bit4=0)

OPERATION
ENABLED (SW Bit2=1)

— (CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

RFG: OUTPUT
ENABLED

— (CW=xxxx x1xx xx11 1111)

FG: ACCELERATOR
ENABLED

.

T (CW=xxxx x1xx x111 1111)

GALISMA (SW Bit8=1)

\Y

kosul
bitin
yukselen
kenari
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B ABB Siiriiciileri profili igin referanslar

ABB Suructlerin profilleri iki Fieldbus referansi; REF1 ve REF2'nin kullanimini
destekler. Referanslar her biri bir isaret biti ve 15-bit tam say1 igeren 16-bit uzunlukta
word'lerdir. Negatif bir referans buna karsilik gelen pozitif referansin iki tamlayicisinin
hesaplanmasi ile olusturulur.

Fieldbus referanslari, stricude kullanim igin 02.38 EFB main ref1 veya 02.39 EFB
main ref2 sinyallerine yazilmadan énce 6lgeklendirilirler. 50.04 FBA ref1 modu ve
50.05 FBA ref2 modu parametreleri fieldbus referansi REF1 ve REF2'nin
Olceklendiriimesini ve olasi kullanimini asagidaki sekilde tanimlar:

* Hiz de@erini segerseniz, fieldbus referansi bir hiz referansi olarak kullanilabilir ve
asagidaki gibi dlceklendirilir:

Fieldbus referansi REF1 veya REF2 Siricide karsilik gelen
[tamsayi] hiz referansi [rpm]
20 000 19.01 Hiz skalama parametresinin degeri
0 0
-20 000 -(19.01 Hiz skalama parametresinin degeri)

* Ham veri de@erini segerseniz fieldbus referansi asagidaki tabloda gosterildigi
sekilde olceklendirilir.

Fieldbus referansi REF1 veya REF2 Siricide karsilik gelen
[tamsayi] referans [rpm]
32767 kx0,5
(k = 58.11 parametresinin degeri)
0 0
-32768 k x-0,5
(k = 58.11 parametresinin degeri)
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B ABB Siiriiculeri profili icin gergek degerler

Hem ABB Sirucileri klasik profili hem de ABB Sdriculeri gelistirilmis profili iki
fieldbus gercek degeri; ACT1 ve ACT2'nin kullanimini destekler. Gergek degerler her
biri bir isaret biti ve 15-bit tam say1 igeren 16-bit uzunlukta word'lerdir. Negatif bir
deder buna karsilik gelen pozitif degerin iki tamlayicisinin hesaplanmasi ile
olusturulur.

Siricu sinyalleri; fieldbus gercek degerleri, ACT1 ve ACT2'ye yazilmadan 6nce

olgeklendirilir. 50.04 FBA ref1 modu ve 50.05 FBA ref2 modu parametreleri hem
surilict gergek sinyallerini secer hem de élgeklendirmeyi asagidaki sekilde tanimlar:

* Hiz degerini segerseniz, suricu gercek sinyali 01.07 Motor hizi rpom 6lgeklendirilir
ve fieldbus gergek degerine yazilir. Olgeklendirme agagidaki gibidir:

01.01 Motor hizi rpm'nin degeri [rpm] Karsilik gelen fieldbus gergek degeri
ACT1 veya ACT2 [tamsayI]

19.01 Hiz skalama parametresinin degeri 20 000
0 0
-(19.01 Hiz skalama parametresinin degeri) -20 000

* Ham veri degerini segerseniz, 50.06 FBA gerc¢1 kay ve 50.07 FBA gerc2 kay
surtct parametreleri fieldbus gercek degeri ACT1 ve ACT2 igin suriicu degerlerini
secer. Asagidaki tabloda dlgeklendirme gdsterilmektedir.

Siiriicu degeri Karsilik gelen fieldbus gercek degeri
ACT1 veya ACT2 [tamsayi]
k x 0,5 32767
(k = 58.11 parametresinin degeri)
0 0
k x-0,5 -32 768
(k = 58.11 parametresinin degeri)
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B ABB Siiruciileri klasik profili igin Modbus kayit adresleri

Asagidaki tabloda ABB Sdriculeri klasik profili ile surtict verisi icin Modbus kayit
adresleri gosterilmektedir. Bu profil strlicti verisine, donlstirilmis 16-bit erisim

sadlar.

Not: Sadece suricunin en dnemsiz 16 bitlerine 32-bit kontrol ve durum word'lerine

erigilebilir.

Kayit Adresi Kayit Verisi (16 bit)

400001 Fieldbus kontrol word (CW). Bkz. ABB Siirticiileri profili icin Kontrol
word'(i bolumd, sayfa 347.

400002 Fieldbus referansi 1 (REF1)

400003 Fieldbus referansi 2 (REF2

400004 Fieldbus durum word (SW). Bkz. ABB Siirticiileri profilleri icin Durum
word'(i bolumd, sayfa 343.

400005 Fieldbus gercek degeri 1 (ACT1)

400006 Fieldbus gergek degeri 2 (ACT2)

400007 Fieldbus verisi infout 1 (58.35 Data I/O 1 surlicl parametresi)

400030 Fieldbus verisi infout 24 (58.58 Data I/O 24 Sirtici Parametresi)

400101...409999

Kayit adresi (16-bit strticli parametresi) = 400000 + 100 x grup + dizin

Ornek: 03.18 siiriicii parametresine Modbus kayit adresi:
400000 + 100 x 3 + 18 = 400318

Sirtcl parametresi erisimi (32-bit slriici parametresi) = 420000 +
200 x grup + 2 x dizin

Ornek: 01.27 siiriicii parametresine Modbus kayit adresi

420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254
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B ABB Siiriicileri gelistirilmis profili icin Modbus kayit adresleri

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit word'ler)
400001 Fieldbus kontrol word (CW). Bkz. ABB Siirtictiileri profili igin Kontrol
word'(i bélumd, sayfa 3417.
400002 Fieldbus referansi 1 (REF1).
400003 Fieldbus referansi 2 (REF2
400004 Fieldbus verisi infout 1 (58.35 Data I/0 1 sirlicii parametresi)
400015 Fieldbus verisi infout 12 (68.46 Data I/O 12 suriicu parametresi)
400051 Fieldbus durum word (SW). Bkz. ABB Siirticlileri profilleri icin Durum
word'(i bélimdi, sayfa 343.
400052 Fieldbus gercek degeri 1 (ACT1)
400053 Fieldbus gercek degeri 2 (ACT2)
40054 Fieldbus verisi infout 13 (68.47 Data I/O 12 siriici parametresi)
40065 Fieldbus verisi infout 24 (58.58 Data I/O 24 SirlGcu parametresi
400101...409999 | Kayit adresi (16-bit slrlici parametresi) = 400000 + 100 x grup + dizin
Ornek: 03.18 siiriicii parametresine Modbus kayit adresi:
400000 + 100 x 3 + 18 = 400318
Sirticl parametresi erisimi (32-bit sirict parametresi) = 420000 + 200 x
grup + 2 x dizin
Ornek: 01.27 siiriicli parametresine Modbus kayit adresi
420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254
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DCU 16 bitli profil

B DCU 16 bitli profil igcin Kontrol ve Durum word'leri

DCU 16 bitli profili kullanimdayken dahili fieldbus araytizu Fieldbus kontrol word'UnU
higbir degisiklik yapmadan Sirtici kontrol word'li O - 15 bitlerine (02.36 EFB main cw
parametresi) yazar. Suriict kontrol word'iiniin 16 - 32 bitleri kullanimda degildir.

B DCU 16 bitli profil icin Durum word'u

DCU 16 bitli profili kullanimdayken dahili fieldbus araytizi Strict durum word'ti O -
15 bitlerini (02.37 EFB main sw parametresi) hicbir degisiklik yapmadan Fieldbus
durum word'lne yazar. Surict durum word'lnun 16 - 32 bitleri kullanimda degildir.

B DCU 16 bitli profil icin Durum geg¢is semasi

Bkz. Fieldbus adaptérii ile kontrol bolimiindeki Durum semasi kismi, sayfa 367.

B DCU 16 bitli profil igin referanslar

Bkz. ABB Siirticlileri profili icin referanslar bélimu, sayfa 346.

B DCU 16 bitli profil icin gercek sinyaller
Bkz. ABB Siirticlileri profili igin gergek degerler bélimi, sayfa 347.
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B DCU 16 bitli profil icin Modbus kayit adresleri
Asagidaki tabloda DCU 16 bitli haberlesme profili ile Modbus kayit adresleri ve verisi

gOsterilmektedir.

Not: Sadece sirlicliniin en 6nemsiz 16 bitlerine 32-bit kontrol ve durum word'lerine

erigilebilir.

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit)

400001 Kontrol word (02.36 EFB main cw'nin LSW'si)

400002 Referans 1 (02.38 EFB main ref1)

400003 Referans 2 (02.39 EFB main ref2)

400004 Veri infout 1 (58.35 Data I/0 1 surlici parametresi)

400015 Veri infout 12 (58.46 Data I/O 12 siriici parametresi)

400051 Durum word (02.37 EFB main sw'nin LSW'si)

400052 Gergek deger 1 (50.04 FBA ref1 modu parametreleri tarafindan segilen)
400053 Gergek deger 2 (50.05 FBA ref2 modu parametreleri tarafindan segilen)
400054 Veri infout 13 (58.47 Data I/O 13 sirlici parametresi)

400065 Veri infout 24 (58.58 Data I/O 24 suriici parametresi)

400101...409999

Kayit adresi (16-bit surlici parametresi) = 400000 + 100 x grup + dizin

Ornek: 03.18 siiriicii parametresine Modbus kayit adresi:

400000 + 100 x 3 + 18 = 400318

Siriict parametresi erisimi (32-bit strlcl parametresi) = 420000 + 200
x grup + 2 x dizin

Ornek: 01.27 siiriicii parametresine Modbus kayit adresi

420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254
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DCU 32 bitli profil

B DCU 32 bitli profil igcin Kontrol ve Durum word'leri

DCU 32 bitli profili kullanimdayken, dahili fieldbus arayizi Fieldbus kontrol word'ini
higbir degisiklik yapmadan Siiriici kontrol word'tiine (02.36 EFB main cw
parametresi) yazar.

B DCU 32 bitli profil icin Durum word'i

DCU 32 bitli profili kullanimdayken, dahili fieldbus araytzi Surici durum word'Gni
(02.37 EFB main sw parametresi) hicbir degisiklik yapmadan Fieldbus durum
word'line (SW) yazar.

B DCU 32 bitli profil icin Durum geg¢is semasi

Bkz. Fieldbus adaptérii ile kontrol bolimiindeki Durum semasi kismi, sayfa 367.
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B DCU 32 bitli profil i¢in referanslar

DCU 32 bitli profil iki fieldbus referansi; REF1 ve REF2'nin kullanimini destekler.
Referanslar iki 16 bit word'den olusan 32 bitli degerlerdir. MSW (En 6énemli word)
degerin tam say1 kismi, LSW (En 6nemsiz word) ise kesirli bolimdur. Negatif bir
referans buna karglilik gelen tam sayi kisminin (MSW) pozitif degerinin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

Fieldbus referanslar hicbir degisiklik yapilmadan suricu referans degerlerine (02.38
EFB main ref1 veya 02.39 EFB main ref2) yazilir. 50.04 FBA ref1 modu ve 50.05 FBA

ref2 modu parametreleri referans tiplerini (hiz veya moment) asagidaki sekilde

tanimlar:

* Ham veri de@erini secgerseniz, fieldbus referans tipi veya olasi kullanim
secilmemigtir. Deg@er suriiciide serbestce hiz veya moment referansi olarak
kullanilabilir. Asagdidaki tabloda fieldbus referansi ve siirlicli referansi
(6lgeklendirme yok) arasindaki iliski agiklanmaktadir.

Fieldbus referansi REF1 veya REF2
[tamsayi ve kesirli bolim]

Siiriiciide karsilik gelen
referans [rpm veya %] R

32767,65535 32767,65535
0 0
-32768,65535 -32768,65535

") Referans degeri hiz referansi olarak kullaniliyor ise, rpm cinsinden motor hizi olacaktir. Referans degeri
moment referansi olarak kullaniliyor ise, motorun nominal momentinin ylizde cinsinden motor momenti olacaktir.

* Hiz de@erini segerseniz, fieldbus referansi sirtictide bir hiz referansi olarak
kullanilabilir. Asagdidaki tabloda fieldbus referansi ve siiricli referansi
(6lgeklendirme yok) arasindaki iliski agiklanmaktadir.

Fieldbus referansi REF1 veya REF2
[tamsayi ve kesirli bolim]

Siiriiciide karsilik gelen
hiz referansi [rpm]

32767,65535 32767,65535
0 0
-32768,65535 -32768,65535

DCU 32 bitli profil i¢in gercek sinyaller

DCU 32 bitli profil iki fieldbus gergek degeri; ACT1 ve ACT2'nin kullanimini destekler.
Fieldbus gergek degerleri iki 16 bit word'den olusan 32 bitli degerlerdir. MSW (En
onemli word) 32 bitli degerin tam sayi kismi, LSW (En énemsiz word) ise kesirli
bélimudir. Negatif bir referans buna karsilik gelen tam sayi kisminin (MSW) pozitif
degderinin iki tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur.

50.04 FBA ref1 modu ve 50.05 FBA ref2 modu parametreleri sirasiyla fieldbus gercek
degerleri ACT1 ve ACT2 igin surlicli gergek sinyallerini asagidaki sekilde secer:

* Ham veri de@erini segerseniz, 50.06 FBA gerc1 kay ve 50.07 FBA ger¢2 kay
surtict parametreleri sirasiyla fieldbus gergek degeri ACT1 ve ACT2 igin slrlcu




354 Dahili fieldbus (haberlesme agi) araytizii araciligiyla kontrol

parametrelerini seger. Asagidaki tabloda surticti parametresi degeri ve fieldbus
gercek degeri (Olgeklendirme yok) arasindaki iligki agiklanmaktadir.

Segilen siiriicii sinyalinin degeri Karsilik gelen fieldbus gercek degeri
ACT1 veya ACT2 [tamsayi ve kesirli
boliimii]
32767,65535 32767,65535
0 0
-32768,65535 -32768,65535

* Hiz degerini segerseniz, srlicli parametresi 01.07 Motor hizi rpm fieldbus gergek
degerine yazilir. Asagidaki tabloda surlicli parametresi degeri ve fieldbus gergek
degeri (6lgceklendirme yok) arasindaki iliski agiklanmaktadir.

Secilen siiriicii sinyalinin degeri Karsilik gelen fieldbus gercek degeri
ACT1 veya ACT2 [tamsayi ve kesirli
boliimii]
32767,65535 32767,65535
0 0
-32768,65535 -32768,65535
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B DCU 32 bitli profil icin Modbus kayit adresleri

Asagidaki tabloda DCU 32 bitli profil ile Modbus kayit adresleri ve verisi
gosterilmektedir. Bu profil siirlici verisine yerli 32-bit erisim saglar.

Kayit adresi Kayit verisi (16 bit)

400001 Kontrol word (02.36 EFB main cw) — En énemsiz 16 bit

400002 Kontrol word (02.36 EFB main cw) — En 6nemli 16 bit

400003 Referans 1 (02.38 EFB main ref1) — En énemsiz 16 bit

400004 Referans 1 (02.38 EFB main ref1) — En énemli 16 bit

400005 Referans 2 (02.39 EFB main ref2) — En énemsiz 16 bit

400006 Referans 2 (02.39 EFB main ref2) — En énemli 16 bit

400007 Veri infout 1 (58.35 Data I/O 1 siriici parametresi)

400018 Veri infout 12 (58.46 Data I/O 12 siricl parametresi)

400051 Durum word (02.37 EFB main sw'nin LSW'si) — En 6nemsiz 16 bit

400052 Durum word (02.37 EFB main sw'nin MSW'si) — En 6nemli 16 bit

400053 Gergek deger 1 (50.04 FBA ref1 modu parametresi tarafindan segilen)
— En énemsiz 16 bit

400054 Gergek deger 1 (50.04 FBA ref1 modu parametresi tarafindan segilen)
— En 6nemli 16 bit

400055 Gercek deger 2 (50.05 FBA ref2 modu parametresi tarafindan segilen)
— En 6nemsiz 16 bit

400056 Gercek deger 2 (50.05 FBA ref2 modu parametresi tarafindan segilen)
— En 6nemli 16 bit

400057 Veri infout 13 (58.47 Data I/O 13 siricl parametresi)

400068 Veri infout 24 (58.58 Data I/O 24 suricl parametresi

400101...409999

Kayit adresi (16-bit sliricii parametresi) = 400000 + 100 x grup + dizin

Ornek: 03.18 siiriici parametresine Modbus kayit adresi:
400000 + 100 x 3 + 18 = 400318

Siricl parametresi erisimi (32-bit siriicli parametresi) = 420000 + 200
x grup + 2 x dizin

Ornek: 01.27 siiriicti parametresine Modbus kayit adresi

420000 + 200 x 1 + 2 x 27 = 420254
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Modbus fonksiyon kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus arayiizi tarafindan desteklenen Modbus fonksiyon
kodlari gosterilmektedir.

Kod

Fonksiyon ismi

Aciklama

0x03

Tutma Kayitlarini Oku

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini igeren komsu
blogun igerigini okur.

0x06

Tekli Kayit Yaz

Server cihazina tek bir tutma kaydi yazar.

0x08

Teshis

Ana ve slave cihazlar arasindaki haberlesmenin veya
slave cihaz igindeki gesitli dahili hata durumlarinin
kontrol edilmesi icin kullanilan bir dizi test saglar.
Asagidaki alt kodlar desteklenmektedir:

00 Donuis Sorgu Verileri:

Talep verilerinde gegirilen veriler yanit olarak
aktarilacak olan verilerdir. Yanit mesajinin tamami
talep ile ayni olmaldir.

01 Haberlesme Secgenegini Yeniden Baslat:

Slave cihazin seri hat portu yeniden baglatiimali ve
haberlesme olay sayaclarinin tamami silinmelidir.
Eger port Yalnizca Dinleme modunda ise yanit
verilmez. Eger port Yalnizca Dinleme modunda
degilse, yeniden galistirmadan 6nce normal yanit
verilir.

04 Yalnizca Dinleme Modunu Etkinlestir:
Adreslenmis slave cihazi Yalnizca Dinleme moduna
alir. Bu sekilde cihaz ag uzerindeki diger cihazlardan
yalitilir ve adreslenen uzaktaki cihazla kesintisiz
olarak haberlesmeye devam edilebilir. Yanit yok. Bu
moda gegildikten sonra islenecek olan tek fonksiyon
Haberlesme Secgenegini Yeniden Baslat
fonksiyonudur (alt kod 01).

0x10

Coklu Kayitlari Yaz

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini igeren komsu
blogun igerigini yazar.

0x17

Coklu Kayitlari Oku/Yaz

Sunucu cihazinda tutma kayitlarini igeren komsu
blogun igerigini yazar, ardindan sunucu cihazinda
tutma kayitlarini (yazil olanlarla ayni veya onlardan
farklr) iceren komsu blogun igerigini okur.

0x2B/0x0E

Kapsitllenen Arayliz

Nakliye / Cihaz
Tanimlamasini Oku

Sunucunun tanimlamasinin ve diger bilgilerinin
okunmasina izin verir.

"Cihaz ID kodunu oku" parametresi tek erisim tipini
destekler:

01: Temel cihaz tanimlamasini almak igin istek.
Doénlsler ABB, ACQ810.
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Modbus harici kodlari

Asagidaki tabloda dahili fieldbus araylzi tarafindan desteklenen Modbus harici
kodlari gosterilmektedir.

Kod Adi Aciklama
0x01 ILLEGAL FUNCTION Sorguda alinan fonksiyon kodu sunucu igin izin
verilen bir islem degil.
0x02 ILLEGAL DATA Sorguda alinan veri adresi sunucu igin izin verilen bir
ADDRESS adres degil.
0x03 ILLEGAL DATA VALUE | Sorguda yer alan bir deger sunucu igin izin verilen bir
deger degil.
0x04 SLAVE DEVICE Sunucu istenen iglemi gergeklestirmeye caligirken
FAILURE onarilamaz bir hata meydana geldi.

0x06 SLAVE DEVICE BUSY Sunucu uzun sireli bir program komutunu igliyor.
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Fieldbus adaptoru ile kontrol

Bu boliimiin igindekiler

Bu bélimde suricuniin, bir haberlesme agi (fieldbus) Gizerinden harici cihazlarla nasil
kontrol edilebilecegdi anlatiimaktadir.
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Sisteme genel bir bakig

Sdricd, fieldbus adaptér modulu Gizerinden fieldbus kontrol cihazina baglanabilir.
Adaptér modili surici Yuva 2'ye takilir.

ACQ810

[ | I I Fieldbus
[ | kontrolorii
| Fieldbus

Diger
cihazlar

Veri Akisi

<«—— Kontrol Word (CW)

- Referanslar . -
Islem I/O (Dongusel)

Durum Word'i (SW) ——
Gergek degerler ——
-

islem 1/O (déngisel) veya
> Servis mesajlari (dongusel
olmayan)

Parametre R/W istekleri/tepkileri

Sirtict tim kontrol bilgisini fieldbus arayiiziinden almak lizere ayarlanabilir veya
kontrol, fieldbus arayiizii ve diger mevcut kaynaklar, érn. dijital ve analog girisler,
arasinda dagitilabilir.

Asagidakiler gibi ¢esitli seri iletisim protokolleri icin fieldbus adaptérleri bulunmaktadir
» DeviceNet (FDNA-xx adaptor)

» EtherNet/IP (FENA-xx adaptor)

«  LoNWORKs® (FLON-xx adaptor)

* Modbus (FSCA-xx adaptor)

* PROFIBUS DP (FPBA-xx adaptor)
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Bir fieldbus adaptor modiiliu yoluyla haberlesmeyi kurmak

Siricuyu fiedlbus kontroli igin konfigiire etmeden 6nce adaptér modiild, ilgili fieldbus
adaptér modulu Kullanim Kilavuzunda yer alan talimatlara uygun sekilde mekanik ve
elektriksel olarak monte edilmelidir.

Sirici ve fieldbus adaptdér modiill arasindaki iletisim, 50.07 FBA devrede
parametresinin Devrede olarak ayarlanmasiyla gerceklestirilir. Adaptére 6zel
parametreler de ayarlanmalidir. Asagidaki tabloya bakin.

Parametre Fieldbus kontrolii Fonksiyon/Bilgi
ayari

HABERLESMEYi BASLATMA VE DENETIM (ayrica bkz. sayfa 230)

50.01 FBA devrede (1) Devrede Sirtcu ile fieldbus adaptér moduli
arasindaki haberlesmeyi baslatir.
50.02 Hab kayip (0) Hayir Sirtcinun bir fieldbus iletisim kesintisine
fonk (1) Hata nasil tepki verecegini seger.
(2) Givenli hiz
(3) Son hiz
50.03 Hab kayipzm | 0,3...6553,5s lletisim kesintisinin tespit edildigi andan

50.02 Hab kayip fonk parametresiyle
secilen isleme kadar gegen sureyi tanimlar.

50.04 FBA reft1 (0) Ham veri Fieldbus referansi 6lgeklendirmesini
modu ve 50.05 FBA (2) Hiz tanimlar.
ref2 modu Ham veri segildiginde, ayrica bkz.

50.06...50.11 parametreleri.

ADAPTOR MODUL KONFIGURASYONU (ayrica bkz. sayfa 232)

51.01 FBA tipi - | Fieldbus adaptdér modull tipini gértntuler.
51.02 FBA par2 Bu parametreler adaptér moduliune 6zgudur. Daha fazla bilgi icin,
e fieldbus adaptér modulinin Kullanim Kilavuzuna bakin. Bu

parametrelerin hepsinin kullaniimayabilecegini unutmayin.
51.26 FBA par26

51.27 FBA par (0) Tamam Tum degistirilmis adaptér moduli
tazele (1) Tazele konfiglirasyon parametre ayarlarini onaylar.
51.28 Par tablo ver - Sdrictnin hafizasinda saklanan fieldbus

adaptoér modili konfiglirasyon esleme
dosyasinin parametre tablosu revizyonunu
gosterir.

51.29 Siir tip kodu - Sdrictnin hafizasinda saklanan fieldbus
adaptdr moduli konfigiurasyon esleme
dosyasinin surlcu tipi kodunu gésterir.
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Parametre Fieldbus kontrolii Fonksiyon/Bilgi
ayari

51.30 Adres siiriimdi - Sirtcinin hafizasinda saklanan fieldbus
adaptor modull esleme dosyasi
revizyonunu gosterir.

51.31 D2FBA hab - Fieldbus adaptér modili iletisiminin
durumu durumunu gérintuler.
51.32 FBA hab sw stir - Adaptér modulin ortak program

revizyonunu gosterir.

51.33 FBA uyg sw sir | — Adapt6ér modulin uygulama program
revizyonunu gosterir.

Not: Fieldbus adaptér modilinin Kullanim Kilavuzunda 51.01...51.26 parametreleri igin
parametre grup numarasi 1 veya A'dir.

TRANSMITTED DATA SELECTION (ayrica bkz. sayfa 233)

52.01 FBA data in1 4..6 Siruciden fieldbus kontrolériine aktariimig

... 52.12 FBA data 14...16 verileri tanimlar.

in12 101...9999 Not: Eger segilen veri 32 bit uzunlugunda
ise, aktarim igin iki parametre ayrilir.

53.01 FBA dataout1 | 1...3 Fieldbus kontrolriinden suriiclye

... 53.12 FBA data 11...13 aktarilmis verileri tanimlar.

out12 1001...9999 Not: Eger secilen veri 32 bit uzunlugunda

ise, aktarim icin iki parametre ayrilir.

Not: Fieldbus adaptér modilinin Kullanim Kilavuzu'nda 52.01...52.12 parametreleri igin
parametre grup numarasi 2 veya B, 53.07...53.12 parametreleri icinse parametre grup
numarasi 3 veya C'dir.

Modiil konfiglirasyon parametreleri ayarlandiktan sonra surtici kontrol parametreleri
(bkz. asagida Sirticii kontrol parametreleri bolimu) kontrol edilmeli ve gerekiyorsa
ayarlanmalidir.

Yeni ayarlar, sirlclye bir sonraki gi¢ verilmesinde (surlicliyl kapatmadan énce en
az 1 dakika bekleyin) veya 51.27 FBA par tazele parametresi etkinlestirildiginde
gegcerli olur.
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Surucu kontrol parametreleri

Fieldbus kontrol i¢in ayarlama siitunu, fieldbus arayiizi istenen kaynak oldugunda
veya istenen o 6zel sinyal icin hedef yon oldugunda kullanilacak degeri verir.
Fonksiyon/Bilgi sutunu parametrenin agiklamasini verir.

Parametre Fieldbus kontrolii Fonksiyon/Bilgi
ayari

KONTROL KOMUT KAYNAK SEGIMI

10.01 Har1 start (3) FBA EXT1 aktif kontrol komutu olarak

fonk secilmisken fieldbus'l baslatma ve
durdurma komutlari igin kaynak olarak
seger.

10.04 Har?2 start (3) FBA EXT2 aktif kontrol komutu olarak

fonk segilmisken fieldbus'l baslatma ve
durdurma komutlari igin kaynak olarak
seger.

21.01 Hiz ref1 sgm (3) FBA reft Fieldbus referansi REF1 veya REF2, hiz

(4) FBA ref2 referansi olarak kullanilir.

SISTEM KONTROL GIRISLERI

16.07 Parametre (0) Tamam Parametre deger degisimlerini (fieldbus
kaydet (1) Kaydet kontrolii ile yapilanlar da dahil) kalici
hafizaya saklar.
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Fieldbus kontrol arayiizi

Fieldbus sistemi ve suriici arasindaki dongusel iletisim 16/32 bit giris ve ¢ikis data
word'lerinden olugsmaktadir. Surlcu, her bir ydnde en fazla 12 data word'un (16 bit)
kullanimini desteklemektedir.

Sdriciden fieldbus kontrol cihazina aktarilan veriler 52.01 FBA data in1 ... 52.12
FBA data in12 parametreleri tarafindan tanimlanir. Fieldbus kontrol cihazindan
sUriiclye aktarilan veriler 53.01 FBA data out1 ... 53.12 FBA data out12
parametreleri tarafindan tanimlanir.

Fieldbus agi
1)
Fieldbus adaptor FBA Profili
| EXT1/2
Start fonk
| | DATA, Profil
out segimi
| 7 4) FBA MAIN CW AN
| 3 FBA REF1
| ] DATA OUT FBA REF2 10.01
2 segimi 10.04
£ 3
= | 3)
] | Hiz reft_argn&
ki I — [Par. 10.01...99.99 H— segimi
|3
o L AN
% | DATA Profil
2|] IN? - Grup 53
] segimi
2| 5 FBA MAIN SW 27071
= 5) FBAACTI
[ ° DATA IN FBAACT2
| 2 segimi
3
| 3)
[ 12 L {[Par. 01.01...99.99 H——
I
Dongiisel iletigsim
Grup 52
Dongiisel olmayan iletigim
Fieldbus adaptér modulinin Parametre
kilavuzuna bakin. tablosu

1) Fieldbus ile kontrol edilebilen diger parametrelere de bakin.

2) Kullanilan veri word'lerinin maksimum sayisi protokole baghdir.

3) Profil/olay segim parametreleri. Fieldbus modiliine 6zel parametreler. Daha fazla
bilgi icin, ilgili fieldbus adaptér modilinin Kullanim Kilavuzu'na bakin.

4) DeviceNet ile, kontrol parcasi dogrudan aktarihr.

5) DeviceNet ile, gergek deger parcasi dogrudan aktarilir.
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B Kontrol Word’ii ve Durum Word’ii

Kontrol Word’Gi (CW) sirticuyu bir fieldbus sisteminden kontrol etmenin temel
yoludur. Kontrol Word’ii fieldbus kontrol cihaziyla sirtciye gonderilir. Strici, Kontrol
Word'liinde yer alan bit-kodlu talimatlara gére durumlari arasinda yer degistirir.

Durum Word’ii (SW), sirtictiden fieldbus kontrol cihazina génderilen durum bilgilerini
iceren bir word’dur.

B Gergek degerler

Gergek degerler (ACT) slrtcinun segilmis islemleri ile ilgili bilgiler igeren 16/32 bitlik
word’lerdir.

FBA haberlesme profili

FBA iletisimi profili, stirliciniin genel durumlarini ve durum gegislerini agiklayan bir
durum makine modelidir. En énemli durumlar igin bkz. Durum semasi, sayfa 367
(FBA profili durum adlari da dahil olmak tzere). FBA Kontrol Word'i (02.22 — bkz.
sayfa 117), durumlar arasindaki gegisleri kontrol ederken FBA Durum Word'l (02.24
parametresi — bkz. sayfa 718), striciiniin durumunu gosterir.

Fieldbus adaptér modull profili (adaptér moduili parametresi tarafindan segilir),
kontrol word'li ve durum word'tintin fieldbus kontrol cihazi, fieldbus adaptér moduila
ve slrlicliden olusan bir sistem iginde nasil aktarildigini tanimlar. Seffaf modlarda
kontrol word'i ve durum word'li fieldbus kontrol cihazi ile surlici arasinda herhangi
bir donlstirme olmadan aktarilmaktadir. Diger profillerde (6rn. FPBA-01 igin PROFI
surtcusl, FDNA-01 icin AC/DC surucusi ve tim fieldbus adaptéri modlleri igin
ABB Sirtciileri) fieldbus adaptér modili, fieldbus 6zel kontrol word'iinii FBA iletisim
profiline, FBA iletisim profili durum word'liini ise fieldbus durum word'tine dénlstirr.

Diger profillerin agiklamalari igin ilgili fieldbus adaptér modilinin Kullanim
Kilavuzuna bakin.
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B Fieldbus referanslari

Referanslar (FBA REF) 16/32 bitli isaretlenmis tam sayilardir. Negatif bir referans
(tersine donls yonlnu isaret eder) buna karsilik gelen pozitif referans degerinin iki
tamlayicisinin hesaplanmasi ile olusturulur. Her referans word'unun igerigi, moment
veya hiz referansi olarak kullanilabilir.

Bir moment veya hiz referansi dlgceklendirmesi segcildiginde (50.04 FBA ref1 modu /
50.05 FBA ref2 modu parametreleri ile), fieldbus referanslari 32 bitlik tamsayilardir.

Deger, 16 bit tamsayi degeri ile 16 bit kesir degerinden olugur. Hiz‘ moment referans
Olceklendirmesi asagidaki sekildedir:

Referans Olgeklendirme Notlar

Hiz referansi FBA REF /65536 | Nihai referans 20.01 Maksimum hiz,
(d/dak olarak 20.02 Minimum hiz ve 21.09 Hiz ref mtlk
deger) min parametreleri tarafindan sinirlanir.

Moment referansi FBA REF / 65536 | Nihai referans, 20.06...20.70 moment

(% olarak deger)

limit parametreleri tarafindan sinirlanir.




B Durum semasi

Asagida, FBA iletisim profili icin durum semasi sunulmaktadir. Diger profiller igin ilgili
fieldbus adaptér modiliinin Kullanim Kilavuzuna bakin.
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herhangi bir durumdan herhangi bir durumdan FBA
+ Heta + (FBACW Bits 7 = 1) lletisim
| it 16 = RUN | L Profili
HATA (FBASWBIit 16 = 1) DISABLE (FBA SW Bit 1 =0)
FBA CW = Fieldbus Kontrol Word
J— (FBACWBIt8 = 1) (FBA CW Bit 7 = 0) FBA SW = Fieldbus Durum Word
n=Hgz
| = Girig Akimi
RFG = Rampali Fonksiyon
Jeneratori
Par. 10.19 =1 f= Frekans
I~ <1
Ll T
E

N Par. 10.19=0

(FBACWBIt 16 = 1)

herhangi bir durumdan

OFF1 (FBACW Bit4 =1
ve FBACWBIt0=1)

OFF1
ACTIVE

START )
INHIBITED |~ (FBASWBIt6=1)
* (FBACWBIit0=1)
MAINS OFF
>—
Giig AGIK
_<
RES/-?%TTO — (FBASWBIt0=1)

D RUNNING

A
(FBA CW Bit 13 = 0)

RF

D ENABLED

G: OUTPUT

B
(FBA CW Bit 14 = 0)

RFG:

ACCELERATOR
ENABLED

—(FBASWBIt3=1)

herhangi bir durumdan

(FBA CW = xxxx XXXX XXXX XXX0 Xxxx 1xxX 1xxx xx10)

n(f)=0/1=0

Acil durum OFF
OFF2 (FBACWBIt2 =1
ve FBACWBIit0=1)

OFF2
ACTIVE

|— (FBASWBIt4=1)

(FBA CW = xxxx XxxX XXXX XXx0 xxx0 1xxx 1xxx xx10)
herhangi bir durumdan

(FBA CW = xxxx xxxx xxxx xxx0 xx00 1xxx 1xxx xx10)

>
>

Acil Stop
OFF3 (FBACWBIt3 =1 1
ve FBACWBIt0=1)

OFF3
ACTIVE

| — (FBASWBit5=1)

C —<q
(FBA CW = xxxx xxxx Xxxx xxx0 x000 1xxx 1xxx xx10)

OPERATING

|— (FBA S

D —<t+—1

W Bt 8 = 1)

n(f)=0/1=0

I~
>
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Kontrol blok semalari

Bu boliimiin igindekiler

Boliimde, kontrol programinin grafik sunumu yer almaktadir.
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tirli sorunuzu, sdz konusu Gnitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize yoéneltin. ABB satig, destek ve servis noktalarinin
listesine www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service network
(Satis, Destek ve Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Uriin egitimi hakkinda bilgi almak icin www.abb.com/drives adresine gidin ve
Training courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Sirucu kilavuzlari hakkinda geri bildirimde
bulunulmasi
Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine

gidin ve Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge
Kituphanesi — Kilavuz geri bildirim formu (LV AC surictleri)) secenegini segin.

Internet'teki Belge Kiituphanesi

Kilavuzlari ve diger urlin belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kutliphanesi)
segenegini secin. Kutiphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi
secim Kriterleri girebilirsiniz.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
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