AL HR HD
W

e

Robotika
Katalog produktu

Pro flexibilni a efektivni tovarnu
budoucnosti

- Zvyseni efektivity na vSech urovnich

- Spoluprace, zjednodusovani,
digitalizace

- Dodano jiz 300 000 robotickych reSeni

« Sluzby zakaznikim béhem celého
zivotniho cyklu robotu



ABB Robotika je prukopnikem

v oblasti prumyslovych

a kolaborativnich robotu

a pokrocilych digitalnich sluzeb.
Jako jeden z prednich svétovych
dodavatelu robotickych reseni
pusobi ve vice nez 1000 lokalitach
v 53 zemich svéta. Do dnesniho dne
dodala tato divize ABB pres

300 000 robotickych reseni

pro Sirokou Skalu prumyslovych
odvétvi a aplikaci. Svymi produkty
pomaha zakaznikum zvysSovat
flexibilitu, efektivitu, bezpecnost
a spolehlivost a promenovat jejich
provozy v propojené

a kolaborativni tovarny
budoucnosti.
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Tovarna budoucnosti
Flexibilni reseni pro budouci rust,
zvyseni efektivity na vsech Urovnich

Udrzenf konkurenceschopnostije pro vyrobce stale ndro¢néjéi. Rada
primyslovych odvétvi si musi zvykat na novou realitu, v niz zdkaznici
7adaji malé série velmi odlisnych produktd, slozitost automatizace se
neustale zvysuje a vyrobni cykly zkracuji. A co vy —jste na tuto novou
realitu pripraveni?

u)

—J

Dosazeni Spickovych
vykonl a parametrd

v tovarnach diky propo-
jenivirtualniho svéta se
svétem redlnych robotl
arobotickych aplikaci.

Adaptace na dnesni realitu vyrobniho prostredi
mZe prinaset rfadu uskali:

PrerusSeni vyroby a vy$si ndklady na inZzenyring
z ddvodu castéjSich zmén vyrobni linky
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procesU a dat

Vys$si naklady odstavek zplsobenych krat$imi
zivotnimi cykly vyrobk

SniZzena produktivita ¢innosti pro zajisténi bez-
pecnosti a soucasné vzrlstajici potieba inte-
rakce lidi a robott

ABB pomdaha svym zdkaznikdim proménit jejich
provozy v tovarny budoucnosti, které jsou vysoce
efektivniv celém Zivotnim cyklu automatizace

a diky své flexibilité umoznuji zakazniklim vyuzi-
vat prilezitosti k rdstu.

Jsme pripraveni pomoci nasim zakaznikdim uzpl-
sobit jejich provozy tak, aby jiz dnes splfiovaly po-
zadavky budoucnosti. Mdme k dispozici jedine¢-
nou kombinaci zkuSenosti, ziskanych pfi
dodavkach vice nez 300 000 robotd, a hlubokych
znalosti oboru, stejné jako vyhody plynouci z na-
Seho predniho postaveni v oblasti digitalizace.




Safe Move 2, tato
technologie umoziuje
bezprostfedni spolu-
préci ¢lovéka s robotem.

L=

Lead through je nastroj
umoznujici intuitivni
programovani rué¢nim
navadénim robotu, coz
sniZuje pozadavky na
zaskoleni obsluhy.

o
n

Pokrodilé sluzby ABB
Ability™ Connected
Services poskytuji
proaktivniinformace

o provozu robot(, diky
nimz je mozné snizit
pocet poruch az o 25 %.

~
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ABB se zaméruje na tfi zakladni stavebni kameny
tovaren budoucnosti - spolupraci, zjednoduso-
vani a digitalizaci.

Spoluprace

Spoluprace se netyka jen bezpecnosti nebo vyuzi-
vani kolaborativnich robot(, ale zejména se tyka
schopnosti lidi a robotl pracovat bok po boku,
flexibilné a s vysokou produktivitou. Spoluprace
rovnéz znamena, Ze roboticka rfeseni jsou soucasti
vyrobniho ekosystému a nikoliv izolovanym
ostrivkem automatizace.

ZjednodusSovani

Roboty, které se snadno instaluji, programuji

a vyuzivaji, jsou dnes naprostou nezbytnostijak
pro globalni spole¢nosti, tak pro mensi vyrobni
zavody. Se stdle se zvysujici automatizaci se
rovnéz zvysuje dilezitost intuitivnich ovladacich
panell (dashboardd), umoziujicich lidem prijimat
kvalifikovanéjsi rozhodnuti.

Digitalizace

Bezpecné propojeni robotl s digitalnim svétem
mUze zvysit efektivitu kazdého kroku automati-
zac¢niho zivotniho cyklu: inzenyringu, uvadéni
do provozu, vlastniho provozu i Udrzby.

Pokrodila analytika mlze pomoci zlepsit vykon

a spolehlivost jednotlivych robot(, robotickych
systému nebo dokonce celych robotickych parku
umisténych v nékolika lokalitach.




YuMi™ Spolecné k automatizované

ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU ROBOTY YUMI™

budoucnosti

Ty aja

01 YuMi™ provadi
montaz USB disku

v nizozemské spo-
le¢nosti DEONET.

02 YuMi™ je soudasti
vyrobni linky na zasuvky
ve vyrobnim zdvodé ABB
v Jablonci nad Nisou.

03 YuMi™ sestavuje
vestavéné zasuvky v nizo-
zemské spoleénosti Ede.

Jsme svédky nastupu nové éry robotickych pra-
covnikl. YuMi™ je vysledkem dlouholetého vyvoje
a umoznuje bezprostredni spolupraci mezi lidmi
aroboty.

Robot YuMi™ se dvéma pazemi predstavuje kola-
borativni robotické fesSeni uréené pro montaz ma-
lych soucastek. Je vybaven dvéma pazemi, systé-
mem podavani souéastek, lokalizaci soudastek
pomoci kamerového systému a modernim pres-
nym ovladanim pohybu. YuMi™ ztélesnuje vizi bu-
doucnosti a zcela méni pohled na moznosti v au-
tomatizaci montdznich dkond. YuMi™, jehoz
jméno vychdzi z anglického ,you and me*“ (ty a ja),
otvird nekoneéné moznosti spoluprace lidi a ro-
botd.

Spoluprace lidi s roboty

Tento inovativni robot, zcela bezpecny pro lidské
spolupracovniky a vybaveny pralomovymi funk-
cemi, byl navrzen s cilem vyuzit zatim nevyuzité
prileZitosti v oblasti globalni automatizace pri-
myslu.

YuMi™ byl navrZen pro novou éru automatizace,
na pfiklad pro montdz malych soucasti, pfi niz
mohou na jednom ukolu zcela bezpecné spolupra-
covat lidé s roboty. Bezpecnost je nedilnou sou-
¢asti zakladni inteligence robota. Nutnost oddé-
lovat roboty kleci nebo jinymi bezpeénostnimi
prvky se tak stava minulosti a mizi pfekazky bra-
nici efektivni spolupraci.

Robot YuMi™ Ize diky nizké hmotnosti (38kg)

a velikosti mensiho dospélého ¢lovéka snadno
arychle instalovat do vyrobni linky, kde je scho-
pen plné a bezpecné spolupracovat s lidskymi ko-
legy. Jednoduché programovani u¢enim eliminuje
nutnost slozitého a ¢asové naro¢ného programo-
vani pomoci kédovani.

:D==€

Spolupracujici

Pfesny

YuMi™

)

Bezpecny

Intuitivni

PFima spoluprace s clovékem
Prvni skute¢né spolupracujici robot na svété
s dvéma pazemi o velikosti ¢lovéka,

Vysoka bezpecnost

Diky integrované funkci detekce kolize, mékkému
polstrovani a eliminaci bodd, kde by mohlo dojit
k uskfipnuti.

Pfesnost pohybi
U robotu YuMi™ je takova, ze dokaze navléct nit
do jehly.

Intuitivni programovani u¢enim
NevyZzaduje zadny specialni trénink nebo progra-
movaci dovednosti.
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Sluzby zakaznikum
Sluzby s pridanou hodnotou poskytovanée
behem celého zivotniho cyklu robotu

K vasim sluzbam. Kdekoliv ve svété.

Sluzby zdkaznikim ABB Robotika pomahaji zakaz-
niklm prodluzit provozuschopnost, rychleji fesit
pripadné problémy a snizovat provozni naklady.

A samoziejmé také naplno vyuZivat vsech vyhod,
které prinaseji roboty pripojené do sité a pokro-
¢ila analytika.

ABB Robotika je inovatorem v oblasti pokrodilych
digitalnich sluzeb. Své vzdalené sluzby (Remote
Service) uvedlo ABB na trh jiZ pfed vice nezZ deseti
lety, tedy v dobé, kdy byl ,internet véci“ zcela ne-
znamym pojmem. Dnes ABB doddva vSechny své
roboty s vybavenim umoznujicim pripojeni,

do soucasnosti dodalo do vice nez 750 zdkaznic-
kych lokalit ve 40 zemich svéta prfes 6 000 pripo-
jenych robotda.

Tento objem predstavuje jednu z nejvétsich

myslu, jeji soucastije vice nez 1600 servisnich
technikl v 53 zemich svéta a non-stop globalni
podpora poskytovana prostrednictvim speciali-
zovanych call center, schopnych okamzité reago-
vat na potfeby zdkaznikd. Komplexni nabidka ABB
rovnéz zahrnuje ndhradni dily a logistiku, sluzby

v terénu, Skoleni, expertni systémy a aplika¢ni

sluzby, vyuzivajici zkuSenosti ziskané pfi prodeji
vice nez 300 000 robotl ABB.

Servisni smlouvy Robot Care

Servisni smlouvy Robot Care zajistuji snizeni ne-
planovanych odstavek na minimum a pokud k nim
prece jen dojde, ABB v nich garantuje velmi rych-
lou reakci presné podle potieb zdkaznika, navic
jesté podporenou pokrocilymi sluzbami

ABB Ability™ Connected Services.

Nas konfiguraéni ndstroj umoznuje nastaveni
servisni smlouvy dle potfeb zakaznika, pfi¢emz
zdkaznikim jsou pro tyto Ucely k dispozici i nasi
odbornici, ktefi jim pomohou vybrat servisni fe-
Seni, které nejlépe vyhovuje jejich potfebam.
Kromé flexibilnich smluv nabizime jesté stan-
dardni servisni smlouvy Robot Care, zalozené
na naSich rozsahlych zkusenostech a znalostech
potfeb na strané zakaznik.

Sluzby s pfidanou hodnotou poskytované

po celou dobu Zivotnosti

Pro zajisténi optimalni navratnosti investic mo-
hou zdkaznici vyuzit podporu ABB Robotika bé-
hem ¢tyf zivotnich fazich robotického systému.
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4. Faze prodlouzené

1. Uvodni
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3. Faze — zkvalithovani
procesu vyroby

- - Uvodni faze - instalace

ﬁij'n“:tf,‘[,’*pii,iy"tﬂf::g’” Béhem Uvodni faze ABB zajistuje rychly ndbéh

po celou dobu Zivotnosti  § spravny provoz a zarucuje nejdel$i moznou Zivot-
nost zarizeni. K tomu vyuziva simulaci a off-line
programovani pomoci programu RobotStudio.
Dal$imi poskytovanymi sluzbami je uvedeni
do provozu, skoleni, balicky nahradnich dill
a technicka podpora.

Vyhody:

- Rychlejsi nabéh

- SniZeni rizika

- Dlouha zZivotnost zarizeni

Vyrobni faze

V rdmci vyrobni faze ABB zajiStuje kontinuitu vy-
roby, prodlouzeni doby provozuschopnostia do-
stupnosti a také kontrolu ndkladu. Tyto ukony
jsou poskytovdny v rdmci servisnich smluv na vyu-
zZiti sluzeb ABB Ability Connected Services, Pre-
ventive Maintenance (preventivni Udrzba) a Repair
(opravy).

Vyhody:

« Kontinuita vyroby

« ZvySeni provozuschopnosti
« ZvySena dostupnost

- Kontrola nakladt

2. Vyrobni faze

Faze zkvalitiovani procesu vyroby

V této fazi ABB zajiStuje zkraceni ¢asu cyklu,
zvysenou produktivitu, zvySenou kapacitu vyroby
a snizené naklady. Vyuziva k tomu jak upgrade
systému, tak prepracovani (remanufacturing)

a ABB Ability Connected Services.

Vyhody:

- Kratsi cyklové casy
- Vys3i produktivita
- Vyssi kapacita

- Snizené naklady

Faze prodlouzené zivotnosti

V rdmci této posledni faze ABB zajiStuje pokraco-
vani vyroby, maximalni ndvratnost investic vloze-
nych do zafizeni, bezpenost a vyuziti nejnovéj-
Sich technologii. Toho dosahuje pomoci rychlé

a bezpecné vymeény prislusenstvi, kontrolérd ¢i
celych robot0.

Vyhody:

« Pokracujici vyroba

« Maximalni ndvratnost investic
- Nejnovéjsi technologie

- Bezpeénost
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Vybérova tabulka
Roboty

PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE
IRB 120 Nosnost (kg) 3 IRB 1600 Nosnost (kg) 6 6 10 10
alRB120T Dosah (m) 0.58 - Dosah (m) 1.20 1.45 1.20 1.45
':““,.\ Opakovatelna 0.01 \\ a Opakovatelna 0.02 0.02 0.02 0.05
F o presnost (mm) e presnost (mm)
. . P v i ¥
; Volitelné kryti Sta.ndarvdne: IP30. '.Ié - Volitelné kryti Standardné: IP54
\—? Volitelné: Clean room class y N Voliteln&: IP67 s pou¥itim
3 5, certifikovano podle IPA Foundry Plus 2
Montaz Na podlahu, na sténu, Montaz Na podlahu, na sténu,
na Sikmou rovinu, na Sikmou rovinu, instalace
mozno zavésit na stroji, mozno zavésit
IRB 1200-5/0.9 Nosnost (kg) 5 7 IRB 16601D Nosnost (kg) 4 6
alRB1200-7/0.7  poean (m) 0.90 0.70 Dosah (m) 1.55 1.55
e Opakovatelna 0.025 0.02 ) =L Opakovatelna 0.02 0.02

IRB 140, IRB 140T

pfesnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
pfesnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP40.
Volitelné: IP67

V jakékoli pozici

6
0.81
0.03

Standardné: IP67.
Volitelné: Clean room
class 6, certifikovano
podle IPA, Foundry Plus,
SteamWash

Na podlahu, na sténu,
na $ikmou rovinu, mozno
zavésit

IRB 2400

pfesnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
pfesnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP40 (zapésti
IP67)

Na podlahu, na $ikmou
rovinu, instalace na stroji,
mozno zavésit

12 20
1.55 1.55
0.03

Standardné: IP54
Volitelné: IP67 s pouzitim
Foundry Plus 2

Na podlahu, mozno zavésit
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PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE
IRB 2600 Nosnost (kg) 8* 12 12 15* 20 IRB 6640 Nosnost (kg) 235 185
a IRB 2600I1D*
Dosah (m) 2* 1.65 1.85 1.85*1.65 Dosah (m) 2.55 2.80
2
< - Opakovatelna 0.02 0.04 0.04 0.02 0.04 ‘é sl Opakovatelna 0.05 0.05
\'5'. presnost (mm) N pfesnost (mm)
L)
& ¢ 4
E'T"-'.’..o,. Volitelné kryti Standardné: IP67; y ‘-;u.'.u Volitelné kryti Standardné: IP67
L IP54 (0sa 4) - Volitelné: Foundry Plus 2
Volitelné: Foundry Plus 2
Montéaz Na podlahu, na sténu, .
na ikmou rovinu, instalace Montaz Na podlahu
na stroji, mozno zavésit
IRB 4400 Nosnost (kg) 10 60 IRB 6650S Nosnost (kg) 90 125 200
P Dosah (m) 2.55 1.96 Dosah (m) 3.90 3.50*3.00*
‘T ey Opakovatelna 0.05 0.05 Ny o Opakovatelna 0.13 0.13 0.14
% pfesnost (mm) o] presnost (mm)
L] _\: ;r ‘
Volitelné kryti Standardné: IP54 Volitelné kryti Standardné: IP67
Volitelné: IP67, Foundry Volitelné: Foundry Plus 2,
Plus 2 mytivysokotlakou parou
Montaz Na podlahu *Dostupny Montaz Instalace na stroji
s LeanID
IRB 4600 Nosnost (kg) 20 40 45 60 IRB 6660 Nosnost (kg) 100 130 205
a Dosah (m) 2.50 2.55 2.05 2.05 Dosah (m) 3.30 3.10 1.90
: . L
Ve" Opakovatelnd 0.05 0.06 0.05 0.06 74 Opakovatelna 0.10 0.11 0.07
pfesnost (mm) = presnost (mm)

IRB 6620
alRB 6620LX*

\

"

Volitelné kryti

Montaz

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
presnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP67
Volitelné: Foundry Plus 2,
Foundry Prime 2

Na podlahu, na Sikmou
rovinu, instalace na stroji,
mozno zavésit

150 150*
2.20 1.90*
0.10 0.10

Standardné: IP66 (linearni

osy)
Volitelné: Foundry Plus 2

Na podlahu, na Sikmou
rovinu, mozno zavésit*

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP67
Volitelné: Foundry Plus 2

Na podlahu
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ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU VYBEROVA TABULKA, ROBOTY

Vybérova tabulka
Roboty

PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE
IRB 6700* Nosnost (kg) 150 155 175 200 205 235 245 300 IRB 260 Nosnost (kg) 30
Dosah (m) 3.20 2.85 3.05 2.60 2.80 2.65 3.00 2.70 Dosah (m) 1.53
T
(— = ] Opakovatelna 0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 . (.‘ - Opakovatelna  0.03
i pfesnost (mm) ) pfesnost (mm)
L - _}'&
\Jg' Volitelné kryti Standardné: IP67 S, Volitelné kryti ~ Standardné: IP67
L Volitelné: Foundry Plus 2
*Dostupny Montaz Na podlahu Montaz Na podlahu
s LeanID
IRB 6700 Inverted* Nosnost (kg) 245 300 IRB 460 Nosnost (kg) 110
- Dosah (m) 2.90 2.60 Dosah (m) 2.40
e
;"‘" Opakovatelna 0.06 0.05 [ £ Opakovatelnd  0.20
- pfesnost (mm) = 5 pfesnost (mm)
4 '
=3 "
Volitelné kryti  Standardné: IP67. - - Volitelné kryti ~ Standardn&: IP67
Volitelné: Foundry Plus 2 A
*Dostupny Montaz mozno zavésit Montaz Na podlahu
s LeanID
IRB 7600 Nosnost (kg) 150 325 340 400 500 IRB 660 Nosnost (kg) 180 250
Dosah (m) 3.50 3.10*2.80*2.55*2.55 Dosah (m) 3.15 3.15
s ,
) By Opakovatelna 0.19 0.10 0.27 0.19 0.08 W™ Opakovatelnd  0.05 0.05
o presnost (mm) presnost (mm)
Nl A &‘
A g Volitelné kryti Standardné&: IP67 XL~  Volitelnékryti  Standardn&: P67
Volitelné: Foundry Plus 2
*Dostupny Montaz Na podlahu Montaz Na podlahu
s LeanID
IRB 8700* Nosnost (kg) 550 800 IRB 760 Nosnost (kg) 450
Zatizeniaz 1000 kg Dosah (m) 3.18
~ i
Apa wrist down == vf Opakovatelnd  0.05
2 \ presnost (mm)
R L
A ) Dosah (m) 4.20 3.50 f-
"le Opakovatelna 0.10 0.10 vl Volitelné kryti ~ Standardné: IP67
i presnost (mm)
’ Volitelné kryti Standardné: IP67, Foundry Montaz Na podlahu
*Dostupny Plus 2
s LeanID

Montaz

Na podlahu
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PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE
IRB 360 Nosnost (kg) 1 1 3 6 8 IRB 6660RX Nosnost (kg) 75/50
i ®
FlexPicker Dosah (m) 113 160 113 160 1.13 . Dosah (m) 3.10+1.3/1.45 5
b
Opakovatelnd  0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 N 7.osaoto¢nd  Vylozeni 6.-7. osy: 2 (3
presnost (mm) W "-\\ 1.30/1.45m & 2
A y¥ka: o)
t:‘*—k N Vyska: 127 mm 235
28
Volitelné kryti ~ Standardné: IP54/67/IP69K : [e)
Volitelné: Omyvatelné verze
z nerezavéjici oceli, Clean
room, ISO Tfida 5-7, IRB 360-
1/1130 certifikovano podle IRB 7600RX Nosnost (kg) 85/80
IPA Dosah (m) 3.50+1.3/1.45 5
'\‘} 7.0saotocnd  VyloZeni 6.-7. osy: 8 %)
! a
IRB 910SC Nosnost (kg) 3, max6 v 1.30/1.45m =
Py \ Vygka: 127 mm Q5
Dosah (m) 0.45 0.55 0.65 ‘ a @
’ & @
Opakovatelna presnost (mm) @)
= osal+?2 +0.01 +0.01 +0.01
" R osa3 +0.01 +0.01 +0.01
osa4 +0.01 +0.01 *0.01 IRB 6660FX Nosnost (kg) 40
deg deg deg Dosah (m) 3.10 + 1.40 S
litelné krvti dardné: 7.0saoto¢nd  Zdvih:+1.40m 8 £
Volitelné kryti ~ Standardné: IP20 vy&ka: 130 mm ::_L %
Montaz Na podlahu Max. rychlost: 5 m 8 =)
Max. zrychleni: o z)
20 (m/s?) 0: o
IRB 14000 Nosnost (kg) 0.50
i™
YuMi Dosah (m) 0.56
, IRB 7600FX Nosnost (kg) 100
Opakovatelna  0.02
pFesnost (mm) Dosah (m) 3.10+1.75 5
. 7.0saoto¢nd  Zdvih:+1.75m 8 £
< Vyka: 130 mm 22
Volitelné kryti ~ Standardné: IP30 & Max. rychlost: 5 m o=
y z —
Montaz Na stal . wa Max. zrychleni: o@
18 (m/s?) )
Bezpecnost PLb CatB
IRB 760 Twin XB Nosnost (kg) 150 (pri¢nik, nastroje
adil)
?
) Dosah (m) 3.10 + 1.75 <4
'ﬁ & =)
R I
o5
i oy [an]
= % F
- @ 0
O
IRB 760FX Nosnost (kg) 100
Dosah (m) 3.20+1.65

ROBOT PRO
OBSLUHU LISU
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Vybérova tabulka
Roboty

PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE PRODUKT ZAKLADNI SPECIFIKACE
IRB 52 Nosnost (kg) 7 IRB 5400-12 Nosnost (kg) 25
Dosah (m) 1.20 1.45 Slim arm Dosah (m) 3.10
a5 Opakovatelnd  0.15 — Opakovatelna  0.15 =
i presnost (mm) g & - presnost (mm) 8
@] O
@ (a4
Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex 2 ‘ Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex ::)
> >
Montdz Montéz na podlahu. O Montaz Montaz na podlahu o
Lze volit montaz na = =
zed' nebo mozno - =
zavésit
IRB 580 Nosnost (kg) 10 10 IRB 5400-13/14 Nosnost (kg) 25
Dosah (m) 2.2 26 Slim arm Dosah (m) 3.10, délka drahy vodici
) - Opakovatelnd  0.30 listy: 1-14

IRB 580-13/14

presnost (mm)

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

Montaz Montdz na podlahu

Nosnost (kg) 10

Dosah (m) 2.2 2.6,délka drahy
vodici listy: 1-14

Opakovatelna  0.30
presnost (mm)

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

Montaz Pojezd zabudovan
do zdji, pojezd
instalovan v lakovacim

boxu

—
@]
m
o]
o
@]
<
=
]
=2
<
_

LAKOVACI ROBOT

IRB 5400-22
Process arm

Opakovatelnd  0.15
pfesnost (mm)

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

Montdaz Pojezd zabudovan

do zdi, pojezd
instalovan v lakovacim
boxu

Nosnost (kg) 25

Dosah (m) 3.10

Opakovatelna  0.15
presnost (mm)

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

Montéaz Montaz na podlahu

.
o
o
o
o

s}
<
>
o
Z
<<
-

LAKOVAC{ ROBOT
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PRODUKT

ZAKLADNI SPECIFIKACE

IRB 5400-23/24
Process arm

IRB 5500

IRB 5500
Elevated rail

IRB 5350
3 osy/4 osy

§

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
presnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
presnost (mm)

Volitelné kryti

Montdaz

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
presnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

Nosnost (kg)
Dosah (m)

Opakovatelna
pfesnost (mm)

Volitelné kryti

Montaz

25
3.10, délka drahy vodici
listy: 1-14

0.15

Standardné: IP67, Ex
Pojezd zabudovan

do zdi, pojezd
instalovan v lakovacim
boxu

13

3

0.15

Standardné: IP67, Ex

Montdz na zed'-osa 1
,horizontalné“
Montdz na zed'-osa 1
,vertikalné“

13

3 délka drahy vodici
ligty: 1-14

0.15

Standardné: IP67

na podlahu nebo
vyvysené. Robot:
Mozno zavésit,
vzpfimené nebo
pfevracené

5
1.35, délka drahy
vodici listy: 3-10

0.15

Standardné: IP67, Ex

Montaz na podlahu,
montaz na kolejnici

f LAKOVACI ROBOT

LAKOVACI ROBOT

—
o
[aa]
0
o
0
<
>
e
X
<
—

LAKOVACI ROBOT

15
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Roboty

IRB 120

IRB 120 aIRB 120T Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 3 Montaz
Pracovni dosah (m) 0.58 Obsluha strojd

@ Opakovatelnd presnost (RP) (mm) 0.01 Manipulace s materidlem
/’7\

Pracovnirozsah Baleni/nanaseni hmot

Volitelné kryti Standardné: IP30. Volitelné: Clean room class 5,
certifikovano podle IPA

Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, mozno
Certifikovano podle IPA zavesit
IRB 140
IRB 140 a IRB 140T Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 6 Obloukové svarovani
i . Pracovni dosah (m) 0.81 Montéaz
A & Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.03 Ci$téni/Osttikovani

Pracovnirozsah Odhrotovani

Obsluha strojl

mv"‘ Manipulace s materidlem
A
L » Baleni
- s
\__ Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Clean room class 6,
‘; certifikovano podle IPA, Foundry Plus, SteamWash
Montaz Na podlahu, na sténu, na sikmou rovinu, mozno
zavésit

Certifikovano podle IPA
IRB 910SC
IRB 910SC-3/0.45, IRB910-3/0.45 IRB910-3/0.55 [IRB910-3/0.65 Hlavni aplikace
IRB 9105C-3/0.55 Nosnost (kg) 3,max 6 3, max 6 3, max6 Montdaz
alRB 910SC-3/0.65

Pracovni dosah (m) 0.45 0.55 0.65 Umisténi

Opakovatelnd  Axis1+2 +0.01 +0.01 +0.01 Nakladka

' presnost Axis 3 +0.01 +0.01 +0.01 Vykladka
-y (RP) (mm)
. Axis 4 +0.01 deg +0.01 deg Baleni
ABB \ Pracovnirozsah P -
/ \\
7 L | |

ot
L] !
[
N—

Volitelné kryti Std: IP20 Std: IP20 Std: IP20
Montaz Na stal Na stul Na stal

Certifikovano podle IPA
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IRB 1200

IRB 1200-5/0.9
alRB 1200-7/0.7

Certifikovano podle IPA

Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

[ \
LR
NN Y

Standardné: IP40.

Volitelné: IP67

V jakékoli pozici

Standardné: IP40.

Volitelné: IP67

V jakékoli pozici

Hlavni aplikace

Obsluha strojt

Manipulace s materidlem
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Roboty

IRB 1600

IRB 1600-6/1.2
aIRB 1600-10/1.2

Nosnost (kg)
) Pracovni dosah (m)
EF\ Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm)
# [N Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

Std.: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2

Na podlahu, na sténu, na sikmou rovinu, instalace

na stroji, mozno zavésit

10/1.2
10
1.20
0.02

Hlavni aplikace

Montaz
Ci$téni/Ostrikovani
Extraction

Obsluha strojl
Manipulace s materidlem

Baleni

IRB 1600

IRB 1600-6/1.45
alIRB 1600-10/1.45 Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)

i Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm)

N Pracovnirozsah

N Volitelné kryti

Montaz

6/1.45

1.45
0.02

Std: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2

Na podlahu, na sténu, na sikmou rovinu, instalace

na stroji, mozno zavésit

10/1.45
10

1.45
0.05

Hlavni aplikace
Obloukové svafovani
Montaz
Ci$téni/OstFikovani
Ostfih

Obsluha strojt
Manipulace s materidlem
Baleni
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IRB 1660
IRB 16601D-4/1.50 Hlavni aplikace
alRB 16601D-6/1.55 Nosnost (kg) 4 6 Obloukové svafovani
Pracovni dosah (m) 1.55 Obsluha strojt
(L.ri g a Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.02 Manipulace s materialem
l VT Pracovnirozsah
"r
/
i J - Volitelné kryti Standardné: IP40 Std: IP 67 (zékladna,
; " spodni rameno, zapésti),
i _u___?f’{'- IP 54 (0sa 4)
- - Montéaz Na podlahu, na sikmou  Na podlahu, na Sikmou

rovinu, mozno zavésit, rovinu, instalace na stroji,

instalace na stroji, mozno zavesit

IRB 2400
IRB 2400-10/1.55 Hlavni aplikace
alRB 2400-16/1.55 Nosnost (kg) 12 20 Ostih/Odhrotovani
Pracovni dosah (m) 1.55 1.55 Brouseni/lesténi
\ Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.03 0.03

Pracovnirozsah

d Volitelné kryti Std: IP54. Voliteln&: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2

Montdaz Na podlahu, mozno zavésit
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Roboty

IRB 2600

IRB 2600-12/1.65
alRB 2600-20/1.65

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)
Opakovatelna presnost (RP) (mm)

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

12/1.65
12

1.65
0.04

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace

na stroji, mozno zavésit

20/1.65
20

1.65
0.04

Hlavni aplikace
Obloukové svafovani
Montaz
Cisténi/Ostrikovani
Ostfih

Nanaseni hmot
Obsluha strojt

Manipulace s materidlem
Baleni

IRB 2600

IRB 2600-12/1.85

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)
Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Na podlahu, na sténu, na sikmou rovinu, instalace

na stroji, mozno zavésit

Hlavni aplikace
Obloukové svafovani
Montaz
Ci$téni/OstFikovani
Ostfih

Nanaseni hmot

Obsluha strojl
Manipulace s materidlem

Baleni

IRB 2600ID

IRB 26001D-8/2.00

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)
Opakovatelna presnost (RP) (mm)

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

8
2.00
0.02

Standardné: IP67 (zakladna, spodni rameno, zapésti),

IP54 (osa 4)

Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace

na stroji, mozno zavésit

Hlavni aplikace
Obloukové svafovani
Nanaseni hmot
Obsluha strojt

Manipulace s materidlem




ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU ROBOTY

21

IRB 26001D

IRB 2600ID/1.85

Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)

Pracovni rozsah

Volitelné kryti

Montaz

15
1.85
0.02

N o

N L/

Standardné: IP67 (zakladna, spodni rameno

a zapésti), IP54 (osa 4)

Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace

na stroji, mozno zavésit

Hlavni aplikace
Obloukové svafovani
Montaz

Nanaseni hmot
Obsluha strojl

Manipulace s materidlem

IRB 4400

IRB 4400/L10
Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)
%\ Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)

y f\ Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Standardné: IP54. Volitelné: IP67, Foundry Plus

Hlavni aplikace
Ostrih/Odhrotovani
Nastrik

Nanaseni hmot
Brouseni/lesténi

Méreni

Montaz Na podlahu

IRB 4400

IRB 4400/L60 Main applications
Nosnost (kg) 60 Ostfih/Odhrotovani
Pracovni dosah (m) 1.96 Nandaseni hmot

o - Opakovatelna prfesnost (RP) (mm) 0.05 Brouseni/lesténi
k] -
[} ? . . )‘ Pracovnirozsah Méreni

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP54. Volitelné: IP67, mytivysokotlakou

parou (Foundry Plus)
Na podlahu
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Roboty

IRB 4600

IRB 4600-20/2.50

alRB 4600-40/2.55 Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

40
2.55
0.06

(7

L
A

)
'
N4

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zavésit

Hlavni aplikace
Obloukové svafovani
Montaz

Nanaseni hmot

Laserové svafovani
Obsluha strojl
Manipulace s materidlem
Baleni/paletizace

Obsluha ohranovaciho
lisu

Wi, Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)
\‘ = Pracovnirozsah
.
I
» 9]
.-_.‘\.I "
N 9
F_ B '
- - Volitelné kryti
Montaz
IRB 4600

IRB 4600-45/2.05
alRB 4600-60/2.05 Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)

Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm)

Pracovni rozsah

g

.)t."'

-
i

Volitelné kryti

y ' Montaz

45/2.05
45

2.05
0.05

N
5
\&\ /

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2,

60/2.
60
2.05
0.06

‘\f\\

05

2\
J/

Foundry Prime 2 (plati pro verzi 60 kg)

Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zavésit

Hlavni aplikace

Montdaz

Odhrotovani

Nanaseni hmot

Obsluha strojt
Manipulace s materidlem
Baleni/paletizace

Obsluha ohrarnovaciho
lisu
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IRB 6620

IRB 6620

Nosnost (kg) 150
Pracovni dosah (m) 2.20
Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.10

Pracovni rozsah

Hlavni aplikace
Montaz
Ci$téni/OstFikovani
Ostfih/Odhrotovani
Nan&aseni hmot
Brouseni/lesténi
Obsluha strojl

Manipulace s materidlem

W Bodové svarovani
|"" 3.
Ly Volitelné kryti IP54, 1P67, Foundry Plus 2 myti vysokotlakou parou
-
=2 Montéaz Na podlahu, na Sikmou rovinu, mozno zavésit

IRB 6620

IRB 6620LX Nosnost (kg) 150 Hlavni aplikace
Pracovni dosah (m) 1.90 Obsluha stroji

Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.10
Délka pojezdu max. (m) 33

Pracovni rozsah

Volitelné kryti 5-osy robot: standardné IP54. Volitelné: 2 IP67

Foundry Plus, Standardné: IP66 (linearni osa)

Manipulace s materidlem

Montazni operace

Montéaz Na sténu, mozno zavésit

IRB 6640

IRB 6640-235/2.55 185/2.8 235/2.55 Main applications

aIRB 6640-185/2.80 Nosnost (kg) 185 235 Manipulace s materidlem
Pracovni dosah (m) 2.80 2.55 Obsluha stroji
Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.05 0.05 Bodové svafovani

Pracovni rozsah

Volitelné kryti

Standardné: IP67. VoliteIné: Foundry Plus 2

Montaz Na podlahu Na podlahu
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Roboty

IRB 6650S

IRB 66505-90/3.9,
IRB 6650S5-125/3.5
alRB 66505-200/3.0

Hlavni aplikace

Nosnost (kg) 90/3.9* 125/3.5* 200/190* Obsluha strojl
Pracovni dosah (m) 3.90 3.50 3.00 Manipulace s materidlem
Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.13 0.13 0.14 Bodové svafovani

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2,
myti vysokotlakou parou
Montaz Instalace na stroji
* K dispozici s LeanID
IRB 6660
IRB 6660-100/3.3 100/3.3 130/3.1 Hlavni aplikace
alRB 6660-130/3.1 Nosnost (kg) 100 130 Obsluha strojl
Pracovni dosah (m) 3.30 3.10 Manipulace s materidlem
Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.10 0.11 Obsluha lisu

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Montaz Na podlahu Na podlahu

IRB 6660

IRB 6660-205/1.9 Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 205 Ostfih
Pracovni dosah (m) 1.90 Brouseni
Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.07 Obrabéni

« Pracovnirozsah Frézovani

Ostfih

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2,
vé. ochrany proti Ulomkam

Montaz Na podlahu
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IRB 6700
IRB 6700-155/2.85 155/2.85* 200/2.6* Hlavni aplikace
alRB 6700-200/2.60 Nosnost (kg) 155 200 Montaz
Pracovni dosah (m) 2.85 2.60 Ostfih/Odhrotovani
Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.10 0.10 Brouseni/lesténi

* K dispozici s LeanID

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Montaz Na podlahu Na podlahu

Obsluha strojt
Manipulace s materialem
Nanaseni hmot

Bodové svarovani

IRB 6700

IRB 6700-150/3.20,
IRB 6700-175/3.05,
IRB 6700-205/2.80
alRB 6700-235/2.65

150/3.20* 175/3.05* 205/2.80* 235/2.65*

Nosnost (kg) 150 175 205 235
Pracovni dosah (m) 3.20 3.05 2.80 2.65
Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.10 0.10 0.10 0.10

Pracovnirozsah

Hlavni aplikace
Montaz
Ostfih/Odhrotovani
Brouseni/lesténi
Obsluha stroji

Manipulace s materidlem

\ Nanaseni hmot

Bodové svarovani

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Montaz Na podlahu Na podlahu Na podlahu Na podlahu
* K dispozici s LeanID
IRB 6700
IRB 6700-245/3.00 245/3.00* 300/2.70* Hlavni aplikace
alRB 6700-300/2.70 Nosnost (kg) 245 300 Montaz
Pracovni dosah (m) 3.00 2.70 Ostfih/Odhrotovani
Opakovatelna prfesnost (RP) (mm) 0.10 0.10 Brouseni/lesténi

T

oy

o
o
= dn m »

* K dispozici s LeanID

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Montaz Na podlahu Na podlahu

Obsluha strojt
Manipulace s materialem
Nanaseni hmot

Bodové svarovani
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Roboty

IRB 6700

IRB 6700 Inverted-245
alIRB 6700 Inverted-300

245/2.9* 300/2.6*
Nosnost (kg) 245 300
Pracovni dosah (m) 2.90 2.60
Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.06 0.05

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Hlavni aplikace

Montaz
Ostfih/Odhrotovani
Brouseni/lesténi
Obsluha strojl
Manipulace s materidlem
Nanaseni hmot

Bodové svarovani

Montaz mozno zavésit mozno zavésit
Varianty procesnich kabel Lean ID Lean ID
* K dispozici s LeanID
IRB 7600
IRB 7600-325/3.1 325/3.1* 340/2.8* Hlavni aplikace
alRB 7600-340/2.8 Nosnost (kg) 325 340 Montdaz
Pracovni dosah (m) 3.10 2.80 Ostfih/Odhrotovani
\“ Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.10 0.27 Brouseni/lesténi

Pracovnirozsah

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Volitelné kryti

Obsluha stroju
Manipulace s materidlem

Bodové svarovani

Montaz Na podlahu Na podlahu
Varianty procesnich kabell Lean ID Lean ID
IRB 7600
IRB 7600-400/2.55 400/2.55* 500/2.55 Hlavni aplikace
alRB 7600-500/2.55 Nosnost (kg) 400 500 Montdaz
Pracovni dosah (m) 2.55 2.55 Ostfih/Odhrotovani
-ﬁ Opakovatelna prfesnost (RP) (mm) 0.19 0.08 Brouseni/lesténi

* K dispozici s LeanID

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67. Option: Foundry Plus 2

Montaz Na podlahu Na podlahu

Varianty procesnich kabeld Lean ID Lean ID

Obsluha strojt
Manipulace s materidlem

Bodové svarovani
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IRB 7600
IRB 7600-150/3.50 Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 150 Montdaz
Pracovni dosah (m) 3.50 Ostfih/Odhrotovani
Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.19 Brouseni/lesténi

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Obsluha strojl

Manipulace s materidlem

Montaz Na podlahu

IRB 8700

IRB 8700-550/4.20 550/4.20 * 800/3.50* Hlavni aplikace

aIRB 8700-800/3.50 Nosnost (kg) 550 800 Manipulace s materidlem
Pracovni dosah (m) 4.20 3.50 Obsluha stroji
Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.10 0.10 Obrabéni

* K dispozici s LeanID

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP67, Foundry Plus 2

Na podlahu Na podlahu

Bodové svarovani
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Roboty

IRB 260

IRB 260-30/1.5

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)
Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)

Pracovnirozsah

Hlavni aplikace

Baleni

-
4 - 4 Volitelné kryti Standardné: IP67
Montaz Na podlahu
IRB 460
IRB 460-110/2.4 Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 110 Depaletizace
Pracovni dosah (m) 2.40 Manipulace s materidlem
Vs Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.20 Paletizace
. ~
=] Pracovnirozsah
™
D
T
7/
g:

Volitelné kryti

Standardné: IP67

Montaz Na podlahu

IRB 660

IRB 660-180/3.15 180/3.15 250/3.15 Hlavni aplikace

aIRB 660-250/3.15 Nosnost (kg) 180 250 Manipulace s materidlem
Pracovni dosah (m) 3.15 3.15 Paletizace
Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.05 0.05

Pracovnirozsah

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP67
Na podlahu

Standardné: IP67
Na podlahu
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IRB 760

IRB 760-450/3.2

Nosnost (kg) 450
Pracovni dosah (m) 3.18
Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.05

Pracovnirozsah

Hlavni aplikace
Depaletizace

Paletizace celych vrstev
Manipulace s materidlem

Paletizace

Volitelné kryti Standardné: IP67
Montaz Na podlahu
IRB 360
IRB 360-1/1130 1/1130 3/1130 Hlavni aplikace
alRB 360-3/1130 Nosnost (kg) 1 3 Montdaz
Pracovni dosah (m) 1.13 1.13 Manipulace s materidlem
Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.10 0.10 Baleni

Pracovni rozsah

Volitelné kryti Standard: IP54/67/IP69K. Volitelné: Omyvatelna
verze, Stainless Cleanroom, tfida ISO 5-7,
IRB 360-1/1130 certifikovano podle IPA

Prfendseni drobnych
vyrobku

IRB 360

IRB 360-8/1130,
IRB 360-1/1600
alRB 360-6/1600

8/1130 1/1600 6/1600
Nosnost (kg) 8 1 6
Pracovni dosah (m) 1.13 1.60 1.60
Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.10 0.10 0.10

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP54. Voliteln&: Cisté prostory (Clean

room) ISO tfidy 5-7 (pro IRB 360-1/1600)

Hlavni aplikace

Montaz

Manipulace s materidlem
Baleni

Pfendseni drobnych
vyrobku
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Roboty

YuMi™

IRB 14000-0.5/0.5

Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

Opakovatelna pfesnost (RP) (mm)

Pracovnirozsah

Volitelné kryti
Montaz

Provozni bezpeénost

Standardné: IP30
Na stdl
PL b kat. B

Hlavni aplikace
Manipulace
s drobnymi pfedméty

Montaz drobnych dill

Chapadla

Modularni servo chapadlo
pro drobné soucasti

ABB

Hmotnost (g)

Nosnost (g)
Opakovatelna presnost
(servo chapadlo) (mm)
Finger stroke (mm)

Stroke

Kryti
Montaz

Pfedepsany podtlak (bar)

215-280, zavisi na konfiguraci
Az 285
0.05

50

0-50 mm

Standardné: IP30
Nastrojova priruba YuMi™

Vstup max. 6, podtlak max. 0,050

Hlavni aplikace

Montaz drobnych dild

Moznosti

Pét moznych

konfiguraci pomoci

funkénich moduli:

1. Servo

2. Servo + Vacuum

3. Servo + Vacuum 1
+ Vacuum 2

4. Servo + Vision

5. Servo + Vision
+Vacuum

Skladovani, podavani a vystavovani drobnych pfedmétu

FlexFeeder™

-

Max. rozméry (mm)
Min. rozméry (mm)
Hmotnost produktu (kg)
Hmotnost podavace (kg)
Rozméry podavade (mm)

Osvétlend plocha (mm)

FlexFeeder-Single FlexFeeder-Double

<25 <30

>0.50 >0.50

<0.1 <0.1

27 40
754x737x125 754x737%x230
90x160 200x160

Hlavni aplikace
Drobné soucdasti:
orientovani ze 3D do 2D

Skladovani a manipulace
se soudastmi

Pro integraci
s 2D kamerou




ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU ROBOTY 31

YuMi™

Chapadlo se servopohonem, jednou vakuovou savkou a kamerou Chapadlo se servopohonem, dvéma vakuovymi savkami a kontrolkami stavu
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Roboty pro automatizaci lisoven

ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU ROBOTY PRO AUTOMATIZACI LISOVEN

Automatizace lisovani

IRB 6660RX (70sy robot)

¥

ey

A
.‘—-\\

5

i

|

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)

7.o0sa otoénd

75/50
3.10+1.3/1.45

VyloZeni 6.-7. osy: 1,30/1,45 m
Vyska: 127 mm

Hlavni aplikace
Lisovani plecht
Obsluha strojt

Manipulace s materidlem

Automatizace lisovani

IRB 7600RX (7osy robot)
,\\'
'.ﬁf
3 :

y

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)

7. 0sa otocna

85/80
3.50 + 1.3/1.45

VyloZeni 6.-7. osy: 1.30/1.45m
Vyska: 127 mm

Hlavni aplikace
Lisovani plechl
Obsluha strojl

Manipulace s materidlem

Automatizace lisovani

IRB 6660FX (7osy robot)

Nosnost (kg)
Pracovni dosah (m)

7. 0sa otocna

40

3.10+1.40

Zdvih: £1.40m

Vyska: 130 mm

Max. rychlost: 5 m

Max. zrychleni: 20 (m/s?)

Hlavni aplikace
Lisovani plech
Obsluha strojt

Manipulace s materidlem
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Automatizace lisovani

IRB 7600FX (7osy robot) Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 100 Lisovani plecht
Pracovni dosah (m) 3.10+1.75 Obsluha strojt
7.0sa otoéna Zdvih: £1.75m Manipulace s materidlem

Vyska: 130 mm
Max. rychlost: 5 m
Max. zrychleni: 18 (m/s?)

Automatizace lisovani

IRB 760 Twin XB Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 150 (pri¢nik, nastroje a dil) Lisovani plecht
Pracovni dosah (m) 3.10+1.75 Manipulace s materidlem
"‘I [
_ s j
- )
== ey
Automatizace lisovani
IRB 760FX Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 100 Lisovani plech
Pracovni dosah (m) 3.20+1.65 Obsluha strojt
7. 0sa otocna Zdvih: 1.65 m Manipulace s materialem

Vyska: 175 mm

Naklapéci modul +/-30
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Ridici systémy

IRC5 jednopanelovy fidici systém a vykonovy modul

q/"‘ Rozméry VxSxH (mm)

I Napajeni

I Kryti
Podporované modely

Single cabinet Drive module

970x725x710 720x725x710

200-600V, 50-60 Hz 200-600V, 50-60 Hz

Std: IP54 (IP33 v zadnim prostoru) Std: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)
VSechny roboty kromé IRB 910 SC VSechny roboty kromé IRB 910 SC

Ridici systém IRC5 pracuje s dynamickym modelem a optimalizuje vykon robotu k dosazeni fyzikaIné nejkratsi

co dostanete.

mozné doby cyklu (QuickMove™) a precizni pfesnost drahy (TrueMove™). To, co naprogramujete, je pfesné to,

IRC5 kompaktni kontrolér

Rozméry Vx§xH (mm)
Napajeni
Kryti

Podporované modely

320x449x490

220-230V, 50-60 Hz, jednofazové

Standardné: IP20

IRB 120, IRB 140, IRB 260, IRB 360, IRB 1200, IRB 1410, IRB 1600, IRB 910SC

IRC5 kontrolér pro vestavbu do elektrického rozvadéce

Rozméry Vx§xH (mm)
Napajeni
Kryti

Podporované modely

Ridici modul Mald jednotka pohonu Velkd jednotka pohonu
375x498x271 375x498x299 658%x498x425
200-600V, 50-60 Hz 200-600V, 50-60 Hz 200-600V, 50-60 Hz
Standardné: IP20 Standardné: IP20 Standardné: IP20

IRB 140, IRB 260, IRB 360, IRB 1200, IRB 1600 (mald jednotka pohonu),
IRB 2400, IRB 2600, IRB 4400, IRB 4600, IRB 6620, IRB 6640, IRB 66505,
IRB 6700, IRB 7600, IRB 460, IRB 660, IRB 760 (velkd jednotka pohonu)

Modul pro externi procesy

Rozméry VxSxH (mm)
Napajeni

Kryti

Maly 720x725x710 mm, velky 970x725x710
Prazdna skrin
Standardné: IP54
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IRC5P kontrolér pro lakovaci roboty

Rozméry: VxSxH
Napajeni
Kryti

Podporované modely

1450x725x710 mm

200-600V, 50-60 Hz

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Lakovaci roboty

FlexPendant - Ovladaci panel

Rozméry
Kryti

Podporované modely

Barevna dotykova obrazovka 6,5"/1 kg

Standardné: IP54

Roboty, které nelakuji

FlexPaint Pendant - Ovladaci panel pro lakovaci roboty

Kryti

Podporované modely

Standardné: IP54, ochrana proti explozi (EX)

Lakovaci roboty

FPRC - FlexPendant Samonavijeci kabel

Rozméry VxSxH (mm)
S4C/S4C+ TPU
IRC5GTPU1 &2

IRC5 GTPU 3

Maly

325x275%x185 (mm)
3HAC047665-001
3HAC047666-001
3HAC047724-001

Velky

450x361x195 (mm)
3HAC047665-002
3HAC047666-002IRC5
3HAC047724-002
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Body-in-White

Gate Framer

Zdvihy (mm)

Opakovatelnost (mm)

3000
+/-0.1

Max. hmotnost nastroje (Brana) (kg) 3000

Max rychlost

Doba cyklu
Pritlak/Flexibilita
Maximalni staticka silavY
Zivotnost

Hmotnost

1.1 m/s for setters — 2.1 m/s for storages

18 second gate change (excluding tooling clamping and unclamping)
S =100daN/mm

300 daN pro kazdou stranu

> 1 milion cykld

70 tun (6 model()

ModulFlex

Opakovatelnost (mm)

Max. hmotnost nastroje (kg)

Max rychlost
Doba cyklu
PFitlak (daN/mm)
Flexibilita (parts)
Pocet robotl

Rozméry: 6 modell

X&Y:+/-0.1,Z:+/-0.5

3000

4 sec od skladovani po pfepravu
58s pro 6 modeld

S=100

az6

4x SW, 2x MH

14x15m

Nastroj pro robotické lemovani

Lemovaci sila (typical)
Lemovaci sila (maximum)
Force variation speed
Uhel pfiruby

Hloubka zdvihu (mm)
Roll-in (mm)

Embedded rollers

60az 100 daN pro 0.8 mm panel

300 daN pfi pfivodu vzduchu: 5 bard minimalné 160 daN pro hlavu C-push
600 daN/s

az130°

az 20

0.2

2 rollers plus additional roller, blade or pointer
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IRBT - Pojezd pro robot

IRBT 2005

Max rychlost (m/s)
Volitelné kryti
Montaz

Délka pojezdu (m)
Zrychleni (m/s?)

2

Standardni a kryta verze

Na podlahu

0.80-19.80 (modul 1 m)

2.50 az 4 v zavislosti na aktudlnim zatizeni

Model robotu IRB 1520
IRB 1600
IRB 2600
IRB 4600
IRBT
IRBT 4004, IRBT 6004 IRBT 4004 IRBT 6004 IRBT 7004
alRBT 7004 Max rychlost (m/s) 2.00 1.60 1.20

Volitelné kryti

Std: Foundry, IP65

Std: Foundry, IP65

Std: Foundry, IP65

Montaz Na podlahu Na podlahu Na podlahu
Délka pojezdu (m) 1.90-19.90 1.70-19.70m 1.70-19.70
ﬁ' (modul 1 m) (modul 1 m) (modul 1 m)
Zrychleni (m/s?) 2.50 2.00 1.80
Model robotu IRB 4400-60 IRB 6620 IRB 7600
IRB 4600 IRB 6640
IRB 6650S
IRB 6700
FlexTrack
IRT501-66, IRT501-66R, IRT501-66 IRT501-66R IRT501-90 IRT501-90R
IRT501-90 and IRT501-90R Max. rychlost (m/s) 2 1.50 1.50 1.20
Nosnost (kg) 900 2000 2000 2950
Délka pojezdu (m) 1-25 1-25 1-25 1-25
¢ Délka pojezdu (m) 2.10-105 2.10-105 2.10-105 2.10-105
I $itka (m) 0.66 0.66 0.90 0.90
» Zrychleni (m/s?) 2 1.20 1.20 1

Model robotu

Urceno pro prepravu materialu
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Body-in-White

ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU BODY-IN-WHITE

FlexLifter

IRL 100 and IRL 190

-“‘r"h-

~

Nosnost (kg)
Vyska zdvihu (mm)
Rychlost (mm/s)
Doba zdvihu (sec)
Rotace

Montaz

IRL 100

1000

100

40

2.50

Volitelnd rotace 360 °

Na podlahu nebo FlexTrack,
IRT501-66R, 90, 90R

IRL 190

500

190

76

2.50

Volitelnd rotace 360 °

Na podlahu nebo FlexTrack,
IRT501-66R, 90, 90R

FlexLifter

IRL 600

Nosnost (kg)
Vys$ka zdvihu (mm)
Rychlost (mm/s)
Doba zdvihu (sec)
Rotace

Montaz

600
600
200

Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66, 66R

FlexPLP

IRPLP220

Opakovatelna presnost
Rychlost linearni osy

Dynamické zatiZzeni

Dostupné zdvihy (mm)

Pocet os

+0.025 mm

200 mm/s

220 kg

Prvni horizontalni Prvni horizontalni
osa (Kulickovy osa (Ozubeny
Sroub) hfeben)

190 990

270 1150

350 1630

430 2110

510

590

670

1az3(X,Y, Z, X+Y, X+Z, X+Y+Z)

Druhd Vertikdlni osa
horizontalni

osa

190 190

270 270

350 350

430 430

510 510

590
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FlexPLP
IRPLPO50, 1 osa horizontalni H300 H400
Opakovatelnost (mm) +/-0.05 +/-0.05
Rychlost (mm/s) 200 200
Délka posunu (mm) 300 400
-e / Dynamické zatizeni (kg) 50 50
: \ Statické zatiZeni (kg) 150 150
FlexPLP
IRPLPO50, 1 osa vertikalni V200
Opakovatelnost (mm) +/-0.05
Rychlost (mm/s) 100
Délka posunu (mm) 200
Dynamické zatiZeni (kg) 50
Statické zatizeni (kg) 150
FlexPLP
IRPLPO50, 3 osy
Opakovatelnost (mm) +/-0.05
& Rychlost (mm/s) 100
Délka posunu (mm) X=400Y =300Z =200
___, Dynamické zatizeni (kg) 30
- Statické zatizeni (kg) 150
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Polohovadla

ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU POLOHOVADLA

IRBP A

IRBP A-250, IRBP A-500, IRBP A-750 A-250 A-500 A-750
Max. manipulaéni nosnost (kg) 250 500 750
Max. proto¢ny pramér g (mm) 1000 1450 1450
Max. délka (mm) 900 950 950

IRBP B

IRBP B-250, IRBP B-500 B-250 B-500 B-750

alRBP B-750 Max. manipulaéni nosnost (kg) 250 (na kazdé strané) 500 (na kazdé strané) 750 (na kazdé strané)
Max. proto¢ny prameér g (mm) 1000 1450 1450
Max. délka (mm) 900 1000 1000

IRBP C

IRBP C-500 a IRBP C-1000 C-500 C-1000

Max. manipulaéni nosnost (kg)
Max. proto¢ny pramér g (mm)

Max. délka (mm)

500 (na kazdé strané)

1000 (na kazdé strané)

IRBP D

IRBP D-600

Max. manipulaéni nosnost (kg)
Max. proto¢ny pramér g (mm)

Max. délka (mm)

D-600

600 (na kazdé strané)
1200

2000
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IRBP K

IRBP K-300, IRBP K-600
a IRBP K-1000

Max. manipulaéni nosnost (kg)

K-300

300 (na kazdé strané)

K-600

600 (na kazdé strané)

K-1000
1000 (na kazdé strané)

Max. proto¢ny pramér g (mm) 1200 1400 1400
Max. délka (mm) 4000 4000 4000
IRBP L
IRBP L-300, IRBP L-600, L-300 L-600 L-1000 L-2000 L-5000
IRBP L-1000, IRBP L-2000 Max. manipulaéni nosnost (kg) 300 600 1000 2000 5000
a IRBP L-5000
Max. proto¢ny pramér g (mm) 1500 1500 1500 1500 2200
Max. délka (mm) 4000 4000 4000 4000 5000
IRBPR
IRBP R-300, IRBP R-600 R-300 R-600 R-1000
aIRBP R-1000 Max. manipulaéni nosnost (kg) 300 (na kazdé strané) 600 (na kazdé strané) 1000 (na kazdé strané)
Max. proto¢ny pramér g (mm) 1000 1200 1200
Max. délka (mm) 1600 2000 2000
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Aplikacni vybaveni

Obloukové svafovani

WeldGuide IV

WeldGuide IV je nejvykonnéjsi roboticky systém pro adaptivni korekci trajektorii svar( na zdkladé dat mérenych
béhem svarovaciho procesu. Vzorkovani 25 000 krat za sekundu, coz je 25 krat rychleji nez u béznych
sledovacich metod. V kombinaci s fizenim pohybu ABB TrueMoveTM poskytuje WeldGuide IV extrémné rychlé

a presné korekce trajektorii robota. WeldGuide IV je uréen pro pouziti pfi svarovani v rezimech zkrat, sprcha
ipulz. Umoznuje korekci vysky oblouku, centrovani, vicevrstvé svary, adaptivni vyplnéni svarového spoje
ajednostranné vyhledavani. Systém se velmi snadno programuje a odlad'uje. VeSkeré informace mate k dispozici
na ovladaci FlexPendant.

Obloukové svafovani

Svarovaci hofaky

Nabizime Sirokou $kalu vzduchem i vodou chlazenych svafovacich hofaku od prednich svétovych vyrobca.

Obloukové svafovani

TSC Torch Service Center 2013

Torch Service Center (Servisni stanice horaku) je jednotka zajistujici nasledujici funkce:
- Automatické mechanické ¢isténi horaku

« Aplikace separacni kapaliny

- Ostrih svarovaciho dratu

« Automatickou kalibraci hotfaku (Bull’s Eye)

Obloukové svarfovani

Bull’s Eye

oy

»Bull’'s Eye“ - sou¢dst TSC (servisni stanice horaku) vyrazné zvysuje produktivitu, opakovatelnou presnost
a kvalitu svafovaciho procesu. Bull’s Eye je patentovana technologie ABB.

Pro¢ pouzivat Bull’s Eye?

Prfesnost programové drahy svarfovaciho horaku je ovliviiovana urcitymi nepresnostmi ménicimi se v ¢ase
(zmény teploty, kolize, vyména pravlaku nebo hubice, ...).

Pouzitim Bull’s Eye odpada manualni korekce, obvykle provadéna operatorem. Ta je pomald a vnasi do procesu
svafovani chyby.

Pomoci Bull’s Eye je kontrolovan jak TCP (TCP = referen¢ni bod, kde se drat dotyka svarovaného materidlu),
tak i orientace horaku.

Pfi kontrole je mérena jak hubice pro ovéreni orientace horaku tak i drat pro zjisténi osy hofdku. Tyto hodnoty
jsou automaticky uloZeny a zpracovany v fidici jednotce robota.
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Obloukové svafovani

GUIs

K dispozici pro svafovaci zdroje Fronius, SKS, Esab, Lincoln a Miller.

Snadno pouzitelné grafické uzivatelské rozhrani FlexPendant poskytuje obsluze informace o programu,
moznost sledovani stavu buriky a zobrazeni duleZitych vyrobnich a kvalitativnich dat. Pomoci pouhych nékolika
tladitek a intuitivniho vicejazyéného rozhrani ve stylu PC mGze obsluha i s minimalnim zaskolenim spravovat
svarovaci proces. Diky integraci dat ze svarovaciho zdroje na ovladaci jednotce - FlexPendantu mize obsluha
pFfimo regulovat napéti, proud, svafovaci rychlost, pratok plynu a dal$i svafovaci parametry.

Obloukové svafovani

Vyhledavani svard SmarTac

N

Rychlost vyhledavani (mm/s) 20-50 (v zavislosti na pozadované presnosti)
Doba vyhledavani jednoho 2-6 (v zavislosti na slozitosti dilu)
bodu (s)

Pfesnost (mm) +/-0.25 (s rychlosti vyhledavani 20 mm/s)
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Aplikacni vybaveni

Nanaseni hmot

Davkovac (jednoduchy nebo
dvojity, s ohfevem nebo bez

s Objem (cm3) 80 155 560
ohrevu)
Jmenovity pratok (ml/s) 24 37.50 80
Spickovy pritok (ml/s) 28 44 926
Jmenovity pratok / 150/250 150/250 150/250
Spickovy tlak (bar)
Rozméry* (mm) 170x460%x950 180x470%x960 200%x510%x1390
Nanaseni hmot
Cerpadlo (jednovalcové nebo
dvouvavlcove, s ohfevem nebo Velikost valce (1) 30 50 200
bez ohfevu)
Pist (2) (mm) 280 355 571
Tlakovy pomér 65:1 65:1 65:1
Vytlaény objem na dvojity 150 150 150
zdvih (cm?3)
Rozméry* (mm) 1070x700%x2350 1070x700x2350 1070x700x2350

Integrated Force Control

Integrated Force Control

Tradi¢ni roboticka resenijsou fizena dle predem definovanych drah a rychlosti robota.

V pfipadé ABB Integrated Force Control véak robot reaguje na aktudini podminky a mGze se odchylit od své
naprogramované drahy nebo rychlosti na zdkladé zpétné vazby ze snimace sil, které plsobi na nastroj.

To umoznuje automatizovat slozité ukoly, které drive vyzadovaly kvalifikovany personal a vyspélou fixni
automatizaci.

Integrated Force Control

Integrated Force Control

[

Hlavni aplikace

Kapacita Snimac 165 Snimaé 660 Snimaé 2500 Brouseni

Fx. Fy 165 Nm 660N 2500 N Frézovani

Fz 495N 1980 N 6250 N Lesténi

Mx, My, Mz 15Nm 60 Nm 400 Nm Odhrotovani
Rozméry Montdaz

Vyska (mm) 40 40 62 Testovani vyrobku

Pramér (@ mm) 104 104 168
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Integrated Vision

Integrated Vision

Kompaktni inteligentni kamery se snadno programuji v RobotStudiu a umoziuji vizualni navigaci robotu pro
libovolného uzivatele. Kamerovy systém je velmi robustni a vyzkou$eny v prGmyslovych feSenich
a za nepriznivych podminek. Produkt je dodavan kompletni véetné kabeld, filtrl, cocek, kamer a softwaru.

Nanaseni hmot

Aplikator
Lepeni Tésnéni SPA470
1 tryska*

Tésnéni SPA410 Tepelna dprava materialu

3 trysky Peltier 600 W** Peltier 800 W**

*Volitelné s ménicem trysek. ** Vzduch nebo vodni chlazeni.

Obsluha stroju

Tool System TS 2600ID

Tools System for IRB 2600ID umozriuje pfistup do Uzkych mist a zaroveri ma plnou kontrolu nad DressPack
smérovanim kabell a hadic pomoci nadlokti robota. Sbérné potrubi dodava vzduch, napajeni a signaly jakékoliv
chapadla, zatimco volitelny méni¢ je vhodny pro automatickou vymeénu nastrojl zvysujici flexibilitu v systému

) oo
— pre ] E
" 3
/ Manipulace s kapacitou (kg) 60
Tlak vzduchu max. (bar) 10
Vzduchové pfipojky G1/8"
Maximalni napéti (V) 60

Maximalni proud (A) 3

nastrojl. To pfidava dalsi vyhody jako mensi opotiebeni, Zddné omezeni pohybu robotu a zvy$eni produktivity.
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Aplikacni vybaveni

Manipulace s materidlem

DressPack

Pro podporu rozmanitych pozadavkud vyroby byly vyvinuty rozli¢né druhy vystrojeni robot pro manipulaci s materidlem.

Spolec¢né vlastnosti:

- Vedenianalogovych signald a béZznych komunikaénich sbérnic

- Snadna oprava a Udrzba véetné zajisténi ndhradnich dilt

« Dobre dokumentované feseni obsahujici $kolici materidly, schéma zapojeni a CAD modely

Motory a pfevodovky

Pfevodovky MTD/MID

Produkt/MTD a MID MTD MTD MTD MTD MTD MID MID
250 500 750 2000 5000 500 1000
Max. manipulaéni hmotnost (kg) 300 600 1000 2000 5000 1300 3300
Max. trvaly osovy moment (Nm) 350 650 900 3800 9000 1400 3800
Max. klopny moment (Nm) 650 3300 5000 15000 60000 5000 15000
Motory a pfevodovky
Motorové jednotky MU
Produkt/MU MU MU MU MU MU
100 200 250 300 400
Jmenovitd rychlost (ot./min.) 3300 5000 4750 5000 4700
Max. dynamicky moment (Nm) 4.30 14 28 42.80 50
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Manipulace s materidlem

Integrovany DressPack - ID

aLeanlD . y - . ; . v ow s yx o
Vybavenirobotu plné integrované v hornim rameni robotu. Toto feSeni umozfiuje

f?’ pouziti v produkénich systémech s mnoha riznymi vyrobky vyrabénymi soubézné,
(’;‘ plnou schopnost off-line simulace a skvélou ochranu kabelovych svazk.
C‘ ‘ Vystrojeni robotu nevyzaduje dodatecné sefizovani.

Model robotu
IRB 6700

IRB 6650S
IRB 7600

IRB 8700

Manipulace s materialem

Externi s funkci napinaciho ramene

Externi vybaveni robotu s napinacim ramenem, které udrzuje kabely ve spravné poloze
vzhledem k zapésti.
Omezené dodatecné sefizovani vystrojeni robotu je nutné.

Model robotu
IRB 6620

Manipulace s materialem

Externi

Externi vybaveni robotu je uréené do provozli s mensimi pozadavky na flexibilitu a je
zamérené na zékladni pozadavky robotem ovladanych nastrojl. Nutné individudlni
sefizovani vystrojeni robotu.

Model robotu
IRB 6620

IRB 6650S
IRB 6700

IRB 7600

IRB 8700
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Aplikacni vybaveni

Bodové svafovani

DressPack pro bodové svarovani

Pro podporu rozmanitych pozadavkl vyroby byly vyvinuty rozli¢né druhy vystrojeni robotl pro bodové svarovani a nebo kombinaci bodové

svafovani - manipulace s materialem.

Spole¢né vlastnosti:

- Vedenianalogovych signdald a béZnych komunikaénich sbérnic

. Podpora potfeby pneumatickych anebo servo svafovacich klesti

« Podpora AC anebo MFDC svarovaci aplikace

« Snadnd oprava a Udrzba véetné zajisténi ndhradnich dill

. Dobre dokumentované reSeni obsahujici Skolici materialy, schéma zapojeni a CAD modely

Bodové svafovani

Integrovany DressPack — LeanID

Tento typ DressPack vytvari flexibilitu pro riizné vyrobni pozadavky. Je uréen pro
‘f? vyrobu tak, kde jsou vysoké pozadavky na flexibilitu a dostupnost, pro operace
“' s velkym poctem pohyb( v zapésti a kde je potfeba flexibitity u ménicich se
C‘- ‘ produktl vysoka. Neni nutné Zadné individuaini nastaveni pro DressPack.

Model Robotu

IRB 6700

IRB 6700 MozZno zavésit
IRB 6650S

IRB 7600

IRB 8700

Bodové svafovani

Externi s funkci napinaciho ramene

Externi vybaveni robotu s napinacim ramenem, které udrzuje kabely ve spravné
poloze vzhledem k zapésti.

Vyzaduje omezené dodatecné sefizovani vystrojeni robotu.

Model Robotu
IRB 6620

Bodové svarfovani

Modul pro bodové svarovani

Modul kontroléru uréeny pro procesni technologie bodového svafovani, véetné technologie fizeni procesu

odporového bodového svarovani.

- SkFin kontroléru umoziiuje vestavbu rlizného procesniho vybaveni:
| « AC nebo MFDC svarovacich technologii

| « Svarovaci kleSté nesené robotem anebo stacionarni

q
N

« Svarovadiklesté ovlddané pneumaticky anebo servomotorem
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Bodové svafovani

Regulaénijednotka pro vodu

avzduch

PIné integrovana jednotka vody a vzduchu pro bodové svafovani.

Jednotka podporuje potfeby rdznych procesq, jako jsou napf.:
« Svarovaci klesSté nesené robotem anebo stacionarni
- Svarovaci klesté ovladané pneumaticky anebo servomotorem

Bodové svafovani

FlexGun X Type

Type

Zdroj

Max. zdvih (mm)
Max. sila (daN)
Délka ramene (mm)

Hmotnost (kg)

MFDC
245

757
227-600
100-150

Vlastnosti Stejnd kostra pro verzi X i C (pouze vyména Celisti)
Bodové svafovani
FlexGun C/] Type
5 Type cl
8l Zdroj MFDC
o Max. zdvih (mm) 245
? | Max. sila (daN) 757
{ Délka ramene (mm) 0-250
J Hmotnost (kg) 100-150

Vlastnosti

Stejnd kostra pro verzi X i C (pouze vyména Celisti)
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ABB ROBOTIKA KATALOG PRODUKTU APLIKACNI VYBAVEN(

Paletizace

FlexGripper — drapakové chapadlo

Pocet prenasenych vyrobku
Max. hmotnost bfemene (kg)
Hmotnost chapadla (kg)
Rozestup prstd (mm)

Rozméry kartonu

Hlavni aplikace

1

50
70
75

Rozestup prstl 80 mm

Rozsah vysky kartonu 120-240 mm
Rozsah vysky kartonu 300-750 mm
Rozsah vysky kartonu 250-450 mm

Paletizace pytla

Paletizace

FlexGripper - chapadlo
s paralelnimi ¢elistmi

Poclet prendsenych vyrobku
Max. hmotnost bfemene (kg)
Hmotnost chapadla (kg)
Rozestup prsti (mm)
Rozméry kartonu

(HxSxV rozsah) (mm)

Hlavni aplikace

1-2

40

45

Jednozénové
(200-650)%(200-500)x
(150-330)

Paletizace kartonu

1-5

60

80
Dvouzdénové

(200-1200)%(200-500)x
(150-330)

Paletizace

FlexGripper - Vacuum

‘:q’#“

Podet pfenasenych vyrobki
Max. hmotnost bfemene (kg)
Hmotnost chapadla (kg)
Rozestup prstd (mm)
Rozr:néry kartonu

(HxSxV rozsah) (mm)

Hlavni aplikace

1-5
40
75
10

Minimalni velikost produktu (Hx$xV) 200x200x10 mm

Paletizace kartonl Typy pfenasenych palet: GMA/AUS/EUR/ISO
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Automatizace lisovani

PrisluSenstvi z uhlikovych vidken

Hlavni aplikace

Modularni koncepce nastroju ABB kombinuje uhlikova vldkna (CF) konstrukénich Lisovani plecht
prvkd (1) a (2) s hlinikovymi dily (3) pro pfizpGsobeni jednotlivym souc¢astem. Manipulace s materialem
Uhlikova vldkna zlep$uji vykonnost diky znaéné redukci prahybu, vibraci a hmotnosti.

Jejich konstrukce umozriuje snizenou konstrukéni vysku pro optimalni dobu cyklu.

Rameno z uhlikovych vldken (1) pfedstavuje rozsifeni ramena robotu. Pfi délce 1 450 mm

je schopné manipulovat s predméty o hmotnostiaz 100 kg.

Rameno (2) z uhlikovych vldken je spole¢né pro 6 osé a 7 osé roboty. Existuji dvé délkové

varianty: 1 000 a 1 400 mm.

Automatizace lisovani

DDC - Dynamic Drive Chain
(doplnénilisu o pridavny
servopohon)

DDC umozfiuje vyuZzit u novych i stavajicich list vyhody technologie servopohont. DDC vyuZiva servopohon

k rychlej$imu otevirani a zavirani lisu, zatimco pro lisovaci proces slouZi energie ze setrva¢niku. Obsahuje servo
sadu (motor s pfevodovkou a ménic), ktera je fizena stejné, jako ostatni &asti linky. Linka s DDC tak mUze
pracovat o 30 % rychleji nez bézné linky.

Energetické ztraty jsou snizeny diky regeneraénimu snizeni otacek a synchronizované spojce.
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Lakovaci roboty

IRB 52
IRB 52 Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 7 Lakovani
Pracovni dosah (m) 1.20 1.45
:i, it 3 Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.15
B e Pracovnirozsah /*
\ )
N
amr T (y Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex
“— Mont4z Mont&z na podlahu.
Lze volit montaz na zed nebo mozno zavésit
IRB 580
IRB 580-12, 1220 mm Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 10 Lakovani
Pracovni dosah (m) 2.20

Opakovatelnd pfesnost (RP) (mm) 0.30

Pracovni rozsah

kryti Standardné: IP67, Ex
Montaz Montaz na podlahu

IRB 580

IRB 580-12, 1620 mm Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 10 Lakovani
Pracovni dosah (m) 2.6

Opakovatelna prfesnost (RP) (mm) 0.30

I

- Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

Montaz Montaz na podlahu

Pracovnirozsah
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IRB 580

IRB 580-13/14

Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

Pracovni rozsah

Volitelné kryti

Montaz

Hlavni aplikace
10 Lakovani
2.2 2.6, délka drahy vodici listy: 1-14

Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.30

Standardné: IP67, Ex

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan
v lakovacim boxu

IRB 5400

IRB 5400-12 Slim arm

Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

Hlavni aplikace
25 Lakovani
3.10

Opakovatelna pfesnost (RP) (mm) 0.15

Pracovni rozsah

Volitelné kryti

Montaz

A\

\

_

Standardné: IP67, Ex

Montaz na podlahu

IRB 5400

IRB 5400-13/14 Slim arm

Nosnost (kg)

Pracovni dosah (m)

Hlavni aplikace
25 Lakovani

3.10, délka drahy vodici listy: 1-14

Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.15

Pracovni rozsah

Volitelné kryti

Montaz

Standardné: IP67, Ex

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan
v lakovacim boxu
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Lakovaci roboty

IRB 5400

IRB 5400-22 Process arm Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 25 Lakovani
Pracovni dosah (m) 3.10

Opakovatelnd presnost (RP) (mm) 0.15

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex
Montaz Montaz na podlahu

IRB 5400

IRB 5400-23/24 Process arm Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 25 Lakovani
Pracovni dosah (m) 3.10, délka drahy vodici listy: 1-14

Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.15

Pracovnirozsah /

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

Montaz Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan
v lakovacim boxu

IRB 5500

IRB 5500 Hlavni aplikace
Nosnost (kg) 13 Lakovani
Pracovni dosah (m) 3

Opakovatelna presnost (RP) (mm) 0.15

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP67, Ex

X

Montdaz MontdZ na zed' - osa 1 ,horizontalné
Montdz na zed' - osa 1 ,vertikalné“

MoZnost priklopenivzad ve 3. ose (rozsah pohybu muize byt omezeny hadici pfipojenou k robotu).
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IRB 5500

IRB 5500 Elevated rail

Nosnost (kg) 13

Pracovni dosah (m) 3 délka drahy vodici listy: 1-14

Opakovatelnd prfesnost (RP) (mm) 0.15

Volitelné kryti Standardné: IP67

Montaz Montaz na podlahu nebo vyvySené. Robot: Mozno

zavésit, vzprimené nebo prevracené

Hlavni aplikace

Lakovani

IRB 5350 otvirac dvefi

5350 3 osy/4 osy

Nosnost (kg) 5
Pracovni dosah (m) 1.35, délka drahy vodici listy: 3-10
Opakovatelnd presnost (RP) (mm) 0.15

Pracovnirozsah

Volitelné kryti Standardné: IP66, Ex

Montaz Floor mounted, rail mounted

Hlavni aplikace

Lakovani
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Lakovaci vybaveni

Ventilovy blok pro zménu barvy

Ventilovy blok pro zménu barvy

Ventilové bloky jsou navrzeny pro rychlou zménu barvy. Vnitini prostor bloku neobsahuje zadna ,slepa ramena“,
coz snizuje dobu ¢isténi na minimum. K dispozici v plastovém i ocelovém provedeni, s recirkulaci nebo bez ni.
Ventilové bloky ABB jsou kompatibilni s natérovymi hmotami na bdazi rozpoustédel a vody, pouzivanymiv 1K a 2K
systémech.

Smésovac 2K

Smésovacl 2K

Smésovace ABB 2K jsou specificky navrZzené pro presné michani dvou kapalnych slozek a optimalizovany pro
rychlou zménu materidlu. Smésovac 2K pouziva stejné ventily jako ventilovy blok pro zménu barvy (spole¢né
soucasti). Smésovac 2K je navrZzen a optimalizovan pro pouZiti ve spojeni se zubovymi ¢erpadly ABB

(a softwarem IPS).

Zubové cerpadlo

Zubové cerpadlo

Precizni ¢erpadlo ABB poskytuje trvalou a stalou regulaci barvy pro automatické lakovaci aplikace. Je navrzeno
pro rychlou zménu barvy. Zubova ¢erpadla ABB se daji pouzit pro barvy, tvrdidla i kryci bezbarvé laky a dodavaji
se v nasledujicich provedenich: 1,2 cc/rev, 3 cc/rev, 6 cc/rev a 9 cc/rev. Kompaktni konstrukce vyuziva lehké
materidly a je optimalizovana, pro zajisténi nizkych materidlovych ztrat materidlu a rychlou zménu barev.

M-PAC modul ventilového bloku a zubového éerpadla

M-PAC modul

N il

Modulova koncepce M-PAC usnadnuje kombinovani rdznych komponent uréenych pro integraci do robotického
ramene. Diky tomu mohou roboty vyuzivat vysoké zrychleni a je dosahovdno minimalnich ztrat materidlu.
Ventilovy blok mize byt namontovan pfimo na modul zubového ¢erpadla pro maximalni dspory barev

a minimalni dobu potifebnou ke zméné barvy. Tento celek je navrzen pro integraci do ramene robota s nejkratSim
moznym privodnim vedenim do atomizéru (zpravidla méné nez 650 mm).

Kompaktni CBS jednotka

Kompaktnijednotka CBS a C-CBS2

T

Kompaktni CBS jednotka predstavuje optimalizované feSeni pro materidly na vodni bazi. CBS jednotka se pouziva
k pFipravé a vymeéné kazet s barvou v atomizéru CBS. Manipulace a ovladani je prostfednictvim lakovaciho robota
ABB. Jedna se o cenové priznivé feseni uréené pro pracovisté s 1 nebo 2 plnicimi stanicemi s vyplachovacimi
kazetami. Ztraty prizméné barvy ve vyplachovaci kazeté jsou o néco vy3si nez u kazet uréenych pro jednu barvu
(<30ml).

Pozicionér IRB 5320

Pozicionér IRB 5320

Pozicionér IRB 5320 je manipulator, ktery je integrovan s Sestiosym lakovacim robotem a zjednodusuje proces
lakovani. Mize byt vybaven jednou, nebo tfemi osami. Trojosd verze IRB 5320 se pouziva k pfesnému polohovani
dill pro lakovani. Otoéné stoly jsou fizeny z ovladaci jednotky robotu a funguji jednak jako nakladaci/vykladaci
stanice, tak i pro polohovani dilu pfi lakovani robotem. Zakladem tohoto presného a spolehlivého jednoosého
pozicionéru je osvédcend prevodovka od ABB Robotika, které bylo dodano jiz nékolik tisic kusu.
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Sada externi osy IRB 5330

Sada externi osy

P O

Tato sada slouzi k pozicovani lakovacich robotl ABB na vodorovné, nebo svislé ose. Tato Ex certifikovana servo
jednotka je specidlné navrzena pro pouziti spole¢né s pojezdovymi systémy jinych vyrobcu a rozsifuje moznosti
lakovani velkych objektid za pouziti standardizovaného feseni externi osy.

Vzduchova jednotka

Vzduchova jednotka

Vzduchova jednotka (ACU) od ABB je vykonny, reguldtor prutoku vzduchu, zpravidla pouzivany pro
vysokoobjemové lakovaci aplikace. Tato extrémné pfesna a spolehliva jednotka ridi pritok vzduchu uréeného
pro lakovaci pistoli nebo lakovaci zvonek a obsahuje tfi rizné kandly, které fidi tvar paprsku, ota¢eni zvonu

a u nékterych aplikacii pritok barvy.

Atomizéry (RB1000-SAD, -SSD)

RB1000-SAD, -SSD

Rodinu interné nabijenych atomizerd Robobel tvofi velmi i¢inné a vysoce vykonné rota¢ni atomizéry pro barvy
na bazi reditel. Tyto atomizéry zajistuji velkou kvalitu natéru a vysokou efektivitu prace. Obsahuje popularni
atomizér 926 s funkci regulace rozstfiku 951 a vysoce vykonny atomizér RB1000 s pritokem natérové hmoty
az 1000 cm3/min.

Atomizéry CBS
RB1000-WSC
Cartridge Bell System (CBS) spolecnosti ABB je optimalnim feSenim pro Usporu barev (feditelnych vodou
’ ina bazifedidel). Zména barvy se provadi vyménou lakovaci kazety, coz vede k témér nulovym ztratam barvy
u uréitych kazet. Pro efektivni vyuzivani prostoru a ndkladu je k dispozici také verze s moznosti vymyvani.
Ke kli¢ovym charakteristikdm patfi: Pattern Control pro velkou efektivitu a High Flow capacity pro roboty
s vysokou akceleraci.
Atomizéry
RB1000-EXT
Atomizér s externim nabijenim od ABB je vysoce efektivni atomizér pro barvy feditelné vodou. Pfi pouziti
stejného elektromotoru jako u RB1000 jsou dosahovany maximalni ota¢ky 80 000 ot./min. pfi pratoku zdkladni
] natérové barvy 700 cm3/min. Atomizér je navrzen se systémem bez ohfivace vzduchu s nové tvarovanymi
” ,."’ elektrodami, které zajistuji vysokou efektivitu lakovani.
Atomizéry
RB1000-CE
¢ Lakovaci elektrostaticky aplikator s externim nabijenim pro laky na vodni bazi s rotujicim rotaénim diskem

o praméru 30mm s malou pfedni ¢asti atomizéru, tedy s malou ,hlavou* umoziiujici velmi dobry pfistup
do stisnénych a Uzkych prostor( jako je lakovani interiéru karoserii automobild s velkym vykonem prenosu lakd.
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Lakovaci vybaveni

Atomizéry

ROBOBELO31-PC

Atomizér 031-PC je nejsnazsi zplsob, jak mohou zdkaznici z rozli¢nych primyslovych odvétvi ziskat pristup
k technologii atomizér( od ABB. Kruhovy tvar paprsku a jeho variabilni ovladani u ROBOBELO31-PC pfinasi
uzivatelim, fadu vyhod oproti pouziti bézné stiikaci pistole. ProtoZe 031-PC nepracuje s vysokym napétim,
Ize pouzit nejen barvy na vodni ¢i rozpoustédlové bazi, ale i vrchni kryci materidly. K dispozici je Siroka rfada
atomizerd, ze které mizete vybrat vhodnou velikost.

Aplika¢ni sada

PAP

‘
L

vd

Standardizované sady od ABB predstavuji komplexni feSeni urcené k velmi rychlému spusténi systému.

Jiz z vyrobniho zdvodu jsou vSechny podstatné ¢asti propojeny a nastaveny tak, aby umoznily rychlou instalaci.
Stejné tak i findlni odladéni je casové méné narocné. Soucasti dodavky je standardni dokumentace. Diky
flexibilnimu FeSeni mlzete volit mezi standardni pistoli a atomizérem, volit pocet barevnych odstin(, velikosti
Cerpadel, délky kabeld atd.

Aplikaéni sada

SRP - nastroj pro snadné

programovani

[ —_—
N

T

ABB SRP - Simplfied Robot Programming kombinuje moderni technologii sledovani drahy pohybu s vyspélym
softwarem a simulacni rukojeti. Tu operator pouZije tak, aby se vysledna ¢innost podobala praci s béznou
lakovaci pistoli. Rezim zaznamu je aktivovan pfimo ze simulaéniho nastroje a jsou pfi ném zaznamenavany
trajektorie pro lakovani. Vizudlni navigaci zajistuje laser. Rychlost, pfesnost a plynulost pohybu Ize po naéteni
dat kompletné editovat pomoci RobView.

Feather duster

Feather duster

Systém FeatherDuster, navrzeny pro ¢isténi karoserii aut pred lakovanim, vyhodné nahrazuje specialni
sbezdotykové“ stroje novou robotickou technologii, kterd je neuvéritelné flexibilni a vychazi z osvédéenych
standardd, aby bylo mozné zajistit vysokou kvalitu a snadné pouZziti.
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Aplikacni zarizeni

Automaticka obsluha stroju

FlexLoader™ SC 6000

FlexLoader ™ SC 6000 patfi k pfednim automatiza¢nim reSenim ABB, urcujicim standardy v oblasti flexibilni
manipulace s polotovary a vyrobky (machine tool tending). Toto robotické feseni zvySuje vyuZiti stroje az 0 60 %
aje dostupné ve dvou variantach. Soucasti prvni varianty je robot IRB 2600 (20 kg/1,65 m dosah), vdruhé
varianté je vyuzit robot IRB 4600 (60 kg/2,05 m dosah). Jedna se o flexibilni standardizované a spolehlivé
automatizacnireseni.

Obrabéni

FlexwWasher

Proces2v1
ABB FlexWasher technologie kombinuje odhrotovani vysokym tlakem (HPWD) a omyvani dild do jednoho
systému. Tento systém odstraruje otfepy a ostatni cizi materialy, aniz by poskodil pvodni material.

Robotickd pohyblivost

ABB FlexWasher vyuziva vyhodu volnosti robotu, aby pohyboval dilem kolem pevné instalovaného (HPWD)
nastroje anebo nastrojem kolem zafixovaného dilu. Vysledkem je rovhomérna a neprekonatelna ¢istota dilu
s jednoduchou anebo komplexni geometrii.

Zelena technologie

ABB FlexWasher technologie se odliSuje tim, Ze nepouziva ohfivanou vodu nebo ¢istici chemikalie k odstranéni
otfepl a necistot. Tento fakt a patentovany uzavieny okruh vody s filtra¢nim systémem a nejmensi spotfebou
vody ve své tfidé vyznamné snizuji spotfebu elektrické energie, provozni a manipulaéni naklady.

Paletizace
PalletPack
PalletPack je balicek pripravenych produktl uréenych pro paletizaci vyrobk( na koncich vyrobnich linek. Balicek
. obsahuje robota, chapadlo a jednoduchou aplikaci FlexPendantu pro nastaveni parametrl paletizace. Celd linka
& jefizenaz PLC.
!
2
Baleni
RacerPack

RacerPack je sada produktd uréenych pro pribézné baleni vyrobk(. RacerPack odebira vyrobky

z vysokorychlostniho vstupniho dopravniku a pfedava je na krokujici dopravnik, ze kterého jsou vyrobky
odebirany robotem IRB 360 a ukladany do krabic. Produkt je modularni a Ize jej objednat v pIné konfiguraci,
popf. objednat jednotlivé moduly podle potieby.
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Aplikacni zarizeni

Standardni bunky pro obloukové svarovani

FlexArc®

Buniky FlexArc pro maximalni vykon a optimalini vyuziti prostoru.

Veskera zafizeni jsou umisténa a propojena na spole¢né zakladné, coz umoznuje snadné premisténi ve vyrobnim zavodé.

Cela bunka prochazi ve vyrobé zkouskami, véetné svarfovaciho testu, zakaznik tedy obdrzi pIné funkcni pracovisté, které neni
potfeba znovu ozivovat pfi jeho uvedeni do provozu v misté instalace. FlexArc nabizi grafické uzivatelské rozhrani FlexPendant,
které poskytuje obsluze nejen prehled o stavu buriky, ale i o dulezitych kvalitativnich a vyrobnich parametrech.

Buiiky s polohovadlem typu A

FlexArc A

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo

Uziteéné zatizeni
Balic¢ek technologickych

zafizeni

Svarovaci horak

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600
1 (na pozadaniaz 2)

IRBP A-250, IRBP A-500, IRBP A-750

Max 750 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni Kompletni soubor bezpecnostnich funkci - bezpeé-
1 zarizeni nostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci dvere s lasero-
vou ¢teckou, bezpeénostni zamky, bezpeénostni PLC
Buriky s polohovadlem typu B
FlexArc B
Robot IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600

Pocet robotl
Polohovadlo

Uziteéné zatizeni
Bali¢ek technologickych
zarizeni

Svarovaci horak

Bezpecnostni zafizeni

1 (na pozadaniaz 2)
IRBP B-250, IRBP B-500, IRBP B-750
Max 750 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci - bezpec-
nostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci dvere s lase-
rovou ¢teckou, bezpecnostni zamky, bezpeénostni
PLC
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Buriky s polohovadlem typu C

FlexArc C

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo

Uzite¢né zatizeni
Bali¢ek technologickych
zarizeni

Svarovaci horak

Bezpecnostni zafizeni

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600
1-2 (navyzadani az 3)

IRBP C-500, IRBP C-1000

Max 1000 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci - bezpec-
nostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci dvere s la-
serovou ¢teckou, bezpecnostni zamky, bezped-
nostni PLC

Buriky s polohovadlem typu D

FlexArc D

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo
Uziteéné zatizeni
Balic¢ek technologickych
zafizeni

Svarovaci horak

Bezpecnostni zafizeni

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600
1 (na pozadaniaz 2)

IRBP D-600

Max 600 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci - bezped-
nostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci dvefe s la-
serovou ¢teckou, bezpecnostni zamky, bezped-
nostni PLC

Buriky s polohovadlem typu K

FlexArc K

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo
Uziteéné zatizeni
Balic¢ek technologickych
zafizeni

Svarovaci horak

Bezpecnostni zafizeni

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID),IRB 4600
1-2 (navyzadani az 4)

IRBP K-300, IRBP K-600, IRBP K-1000

Max 1000 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci - bezped-
nostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci dvefe s la-
serovou ¢teckou, bezpecnostni zamky, bezped-
nostni PLC
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Aplikacni zarizeni

Standardni bunky pro obloukové svarovani

FlexArc®

Buriky s polohovadlem typu R

FlexArcR

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo

Uzite¢né zatizeni
Bali¢ek technologickych
zarizeni

Svarovaci horak

Bezpecnostni zafizeni

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600
1-2 (navyzadani az 4)

IRBP R-300, IRBP R-600, IRBP R-1000

Max 1000 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci - bezpec-
nostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci dvere s la-
serovou ¢teckou, bezpecnostni zamky, bezpec-
nostni PLC

Buriky s polohovadlem typu 2L nebo pevnych stoll

FlexArc 2L

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo
Uzite¢né zatizeni
Bali¢ek technologickych
zarizeni

Svarovaci hofak

Bezpecnostni zafizeni

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600
1

2 x IRBP L nebo 2 x pevny stal

Max 750 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci -
bezpecnostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci
dvere s laserovou ¢teckou, bezpeénostni zamky,
bezpecnostni PLC

Buriky s polohovadlem typu 2L

FlexArc 2L

Robot

Pocet robotl
Polohovadlo
Uziteéné zatizeni
Bali¢ek technologickych
zafizeni

Svarovaci horak

Bezpecnostni zafizeni

IRB 1600, IRB 1660 ID, IRB 2600(ID), IRB 4600
1

2 xIRBP L

Max 2 000 kg

Fronius, SKS, Lincoln

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Kompletni soubor bezpeénostnich funkci -
bezpecénostni ohrazeni, svételné clony, rolovaci
dvere s laserovou ¢teckou, bezpeénostni zamky,
bezpeénostni PLC
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Softwaroveé produkty
RobotWare

Pro zvyseni produktivity a snizeni celkovych provoznich naklada robotickych
systému vyvinulo ABB rodinu softwarovych produkti na podporu jednotlivych
fazi zivotniho cyklu robotd.

RobotWare je soubor softwaru pro roboty, ktery nabizi $pi¢kové rizeni pohybu robotd a umoznuje rychlou integraci dal$ich
zafizeni. U RobotWare je k dispozici fada volitelnych soucasti a specifického aplika¢niho softwaru, které nabizeji uzivatelim
robotl dalsi funkce, napriklad k provadéni vice kol najednou, komunikaci s PC a provadéni dloh se sloZitymi pohyby atd.
Vice informaci najdete na strankach abb.cz/robotika.

RobotWare - volitelné soucasti

QuickMove™ a TrueMove™

Na zakladé pokrocilého dynamického modelovani optimalizuje IRC5 vykon robotu pro fyzicky co nejkrat$i dobu
cyklu (QuickMove) a vysokou pfesnost drahy (TrueMove). Spole¢né s drahou nezavislou na rychlosti je
automaticky zajistén maximalni vykon, a to bez nutnosti ladéni ze strany programatora. To, co naprogramujete,
je presné to, co dostanete.

RobotWare - volitelné souéasti

Komunikace

Pro komunikaci do robotu a z robotu je k dispozici nékolik volitelnych funkci Robotware:

« File and Serial Channel Handling

« EtherNet/IPm/s

« PROFINET SW, master/slave
and slave only

- FlexPendant Interface
« Field bus Command Interface

« FTP Client
« NFS Client
« PClInterface
(including Socket Messaging)

Alternativy IRC5

1/0 komunikace

ABB Robotika rozsifila moznosti I/O komunikace IRC5 a I/O systému. Zakladem je kompaktni modulovy systém,
unéhoz doslo k vyznamnému zvyseni flexibility, spolehlivosti a snadnosti pouziti. Systém tvofi zakladni jednotka
tvofici minimalni konfiguraci. Jeji vybaveni umoznuje pfipojeni k prdmyslovym sitim, ma 16 digitalnich vstupl a 16
digitdlnich vystupd.

RobotWare - volitelné souéasti

AbsAcc

L |
.

Absolute Accuracy (AbsAcc) je koncepce kalibrace, kterd zajistuje absolutni pfesnost TCP lepsinez + 1mm

v celém pracovnim rozsahu s jistym omezenim pfi zaklonéni robotl. UZivatel obdrzi kalibra¢ni data robotu
(kompenzaéni parametry uloZzené na SMB) a certifikat o provedeni testu (tzv. rodny list). Rozdil meziidedlnim
robotem a skute¢nym robotem muze byt zpravidla az 10 mm, coz je disledkem mechanickych toleranci

a odchylek v konstrukci robotu. Opce Absolute Accuracy je integrovana v algoritmech fidiciho systému tak,
aby se kompenzoval tento rozdil. Nevyzaduje externi prfepocet polohy.
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Softwaroveé produkty
RobotWare

RobotWare - volitelné souéasti

SoftMove

SoftMove je doplnék zaloZeny na kartezianském soft servu, diky kterému muze byt robot ,zmékéeny*“, tedy
plynule se pfizplsobit externim sildm nebo variacim u pracovnich pfedméti. SoftMove dokaze snizit tuhost
robotu v pfedem definovaném kartezidnském sméru (ve vztahu bud'k nastroji, nebo k pracovnimu pfedmétu),
a pfitom v ostatnich smérech zachovat plvodni vlastnosti. Zakladni chovani ,zmékéeni“ se Fidi zejména
tuhostnimi a tlumicimi parametry. Diky SoftMove je robot ,zmékéeny“ pouze vjednom sméru, coz umoznuje
vysokou presnost a spolehlivost. Tato volba zkracuje programovaci dobu robotu a umoziiuje Gc¢innou interakci
mezi robotem a strojem, diky ¢emuz se sniZuje délka cyklu.

RobotWare - alternativy

SafeMove2

SafeMove?2 pfedstavuje nejnovéjsi generaci bezpeénostné certifikovaného systému pro monitorovéni robotd.
PFinasi vy$si pruznost, mensi prostorovou naro¢nost a $pickové nastroje pro realizaci technického zadani. Diky
tomuto systému Ize dosdhnout vy$si produktivity pfi nizSich investi¢nich nakladech. Navic v kombinaci

s dosazenim nejvyssich bezpeénostnich standardl umoziiuje tento systém uzsi spolupraci ¢lovéka a robotu

ve vyrobnich zdvodech. Stejné jako plvodni verze ma i SafeMove2 mnoho $pi¢kovych bezpeénostnich funkci
jako, nastaveni rychlostnich limit(, bezpe¢ného monitorovani klidového stavu, nastaveni rozsahl os

a soustavného dohledu nad pozici a orientaci.

RobotWare - volitelné soucasti

MultiMove™

Volitelny systém MultiMove-Independent vytvari z robotického systému soustavu s nezavislou funkci robotd.

V systému MultiMove ovlada kontrolér IRC5 az ¢ty roboty, pricemz kazdy z nich je vybaven svym vlastnim
pohonnym modulem. Systém MultiMove je k dispozici ve dvou riznych reZzimech — nezavislém a koordinovaném.
U systému MultiMove s nezavislym rezimem pracuji roboty nezavisle na sobé, tj. jsou fizeny oddélené.
Polohovadla Ize také provozovat nezavisle (ovladani samostatnymi RAPID programy).

Volitelny systém MultiMove-Independent vytvafi robotovou soustavu s koordinovanou funkci robotu.
Koordinovany systém MultiMove je schopen pracovat soubézné na spole¢né zpracovavané tloze ve workobjektu.
Koordinovany systém MultiMove zahrnuje rovnéz vsechny funkce systému MultiMove s nezavislym rezimem.
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RobotWare - volitelné souéasti

Synchronizace dopravniku

(Conveyor Tracking) Conveyor Tracking je funkce, diky které mohou byt pohyby robota synchronizovany s pohybujicim se

dopravnikem. Pfi synchronizaci s dopravnikem je relativni TCS rychlost viéi pracovnimu objektu korigovana
i pfi pomalych zménach rychlosti dopravniku.

|-

Robotware - Alternativy

Independent Axis
Umoziiuje Fidit externi osu (linedrni nebo otoc¢nad) nezavisle na dalSich osach robotického systému.

Path recovery

Tato funkce umozniuje ulozit stavajici trajektorii pohybu robota, poté nechat robota provést urcité pohyby a nasledné obnovit pferusenou
trajektorii. Je uzite¢nd v situacich, kdy b&hem pohybu po trajektorii dojde k chybé nebo kolizi. Ukol miize byt proveden pomoci rutiny ,error
handler“ nebo pomoci preruseni (ISR), nasledné je trajektorie obnovena.

Path Offset
Path offset méni trajektorii pohybu robota podle vstupl ze sensoru. Robot tak mUze sledovat obrysy — okraje pfedmétu nebo svar.
K opravé trajektorie dochazi bezprostfedné po pfijeti dat ze senzoru.

Multitasking
Multitasking umozriuje provadét paralelné az 20 programu (ikolu), a to véetné hlavniho programu. Multitasking lze vyuzit pro Fizeni periferii nebo
jinych procest spolu s pohybem robotu.

Continuous Application Platform (CAP)
CAP je softwarova platforma pro ¢asové kritické aplikace, kde je tfeba synchronizovat kontinualni procesy, jako napf. obloukové svarovani,
pohybem robotu.

Discrete Application Platform (DAP)
DAP je softwarova platforma pro ¢asové kritické aplikace, u nichz je tfeba ve specifickych pozicich robota provadét urcité operace.
Cilovymi uZivateli jsou softwarovi inZzenyfi vyvijejici pokrocilé aplikace a systémovi integratori.

Rozhrani senzoru
Rozhrani je mozné pouzit k integraci sensoru pro adaptivni (pfizpUsobivé) Fizeni, jako je oprava trajektorie nebo ladéni procesu.
Pro komunikace mezi sensorem a kontrolérem robotu jsou k dispozici dvé komunikaéni spojeni: sériova linka a Ethernet.

Externally Guided Motion (EGM, Externé fizeny pohyb)
EGM je rychlé jednoduché rozhrani, umoznujici kontroléru planovat trajektorii pohybu. Je mozné ho vyuzit k vysoce responsivni zméné trajektorie
robotu na zakladé vstupd zasilanych externimi zafizenimi. Tato funkce je uréena pro pokrodilé uzivatele.
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Aplikacni software

ABB nabizi ucelenou fadu snadno pouzitelnych softwarovych nastrojt na pomoc
pFi zlepSovani procesu, pro optimalizaci vyroby, zvySovani produktivity,
sniZovani rizik a maximalizaci navratnosti investic u vasich robotickych systémau.

Obloukové svafovani

RobotWare Arc

[ABB]= T [x] RobotWare Arc se sklada z velkého poctu vyhrazenych funkci pro obloukové svarovani. Jde o jednoduchy,
= ale vykonny program, protoze polohovani robotu i fizeni a monitorovani procesu se fesijednou instrukci.

Montaz

RobotWare Force Control

RobotWare Force Control znaéné usnadni pouziti robott pro ukoly, které vyZaduji dotekové vnimani, jako jsou
montaz, upinani, produktové zkousky atd. Tento produkt je zaloZen na koncepci ovladani kontaktni sily robota
(pfitlak), tj. na strategii Fizeni robotu, kdy se pohyby robotu pfizplsobuji zpétné vazbé ze snimace sily, kterou
robot pusobi na dil. Robot tak dokadze automaticky vyhledat spravné umisténi a montovat dily s vyuzitim
inteligentniho pohybu se snimanim sily/momentu bez rizika vzpfi¢eni nebo poskozeni dilu.

Ostfih

RobotWare Cutting

Moderni roboty ABB se pouzivaji pro vysoce precizni laserové fezani. Umozriuje to kombinace prvki robotu ABB
a vyspélych softwarovych produktl pro fezani s nazvem RobotStudio Cutting PowerPac a RobotWare Cutting,
jez byly vyvinuty specidlné pro robotické laserové fezani. Pouzivani robotd pro laserové fezani nabizi podstatné
vyhody tykajici se naklad( oproti pouzivani laserovych fezacich stroju. Robotické laserové fezani snizuje
kapitalové investice az o 35 procent a zabird méné podlahové plochy.

* Srovnani bali¢ku standardni funkce robotu ABB se specializovanym fezacim strojem.
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Nanaseni hmot

RobotWare Dispense

RobotWare Dispense je mozné pouzit pro rizné druhy davkovacich procesu. Jedna se o softwarovou variantu,
ktera se obvykle pouziva k lepeni, tmeleni, stfikani a k dalsim podobnym procesim; muze vSak byt uzite¢na
iv Sirokém spektru jinych aplikaci.

Obréabéni

RobotWare Force Control

UmozZiuje snadné naéteni a automatické vytvoreni trajektorie robota z povrch( a hran slozitych dild pro procesy

jako lesténi, odhrotovani, brouseni. Na rozdil od tradi¢niho pozi¢niho fizeni robotu jsou béhem procesu
automaticky prizpusobovany fezné (brusné) parametry. Diky tomu je korekce drahy robota jemnéjsi a zvysuje
kvalitu hotovych dild. K dispozici jsou vhodné funkéni balicky pro rizné typy robotd ABB.

Obsluha stroju

RobotWare Machine Tending

Integrovana sada softwarovych nastroju, ktera byla vytvofena na zékladé rozsahlych zku$enosti spole¢nosti
ABB s obsluhou strojd umozriuje snadnou a rychlou konfiguraci a programovani pracovisté a jeho nasledny
bezporuchovy provoz vedouci ke sniZzeni provoznich nakladl a zvy$eni produktivity.

RobotWare Machine Tending je flexibilni fidici software pro nasazeni a provoz robot(i ABB. SW je Siroce
konfigurovatelny a to véetné intuitivniho grafického uzivatelského rozhrani, které usnadriuje ovladani,
bezporuchovy a bezpecny provoz.

Pfenaseni drobnych vyrobku a baleni

PickMaster 3

PickMaster je software, slouzici k automatickému navadéni robotl v odebiracich (picking) a paletiza¢nich
aplikacich. Jedna se o aplikaci provozovanou na PC se silnym a uzivatelsky pfijemnym grafickym rozhranim.
To v8e umozriuje spole¢nou synchronizaci az 8 robotl z jednoho PC systému. PickMaster 3 zahrnuje vyspélou
podporu a integraci kamerovych systému, to vée spojeno s presnym sledovanim jedoucich dopravniki.
PickMaster 3 umoznuje také komunikaci s libovolnym externim senzorem (scanery, color vision, 3D, atd.).
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Aplikacni software

Automatizace lisovani

RobotWare StampApp

RobotWare StampApp predstavuje klicovy prvek funkéniho bali¢ku StampPack. Jeho Ukolem je podporovat
automatizaci rznych lisovacich bunék. StampApp nabizi uzivatelsky privétivé prostfedi pro integraci,
programovani a provoz robotickych lisovacich bunék. Jeho konfiguraéni nastroje vnaseji do lisovacich procest
nebyvalou flexibilitu.

RobotWare StampApp obsahuje:

« Prlivodce (wizard) na podporu programovani robotu

« Rozhrani HMI pro snadnou interakci s robotem

. Zéakladni pfedprojektovanou mezifazi pro propojeni robota se zarizenimi buriky
- Konfigurator pro editovani (je-li potfeba) vyrobnich procesu.

RobView

RobView
A23 R E—r— s
sk e N it
[ 108 T o | M

*VlyZzaduje aktivaci.

Pomoci RobView 5 jste schopni spravovat lakovaci linku — bez ohledu na to, zda je v ni instalovan jeden, anebo
desitky robotd. MUzete vizualizovat kompletni proces lakovani a obsluhovat a monitorovat buriku s lakovacim
robotem. Zakladni verze softwaru RobView 5 je jiz souc¢asti kazdého nové dodavaného robotu se systémem
IRC5P*. Jde o dostupné grafické uzivatelské rozhrani, které je dale rozsifitelné pomoci sady plug-in modull
pro rozsahlé a pokrocilé instalace.

Bodové svafovani

RobotWare Spot

Software, ktery zjednoduSuje bodové svarovani. Jednou z vlastnosti je vyspélé fizeni pohybu pro elektrické
servo klesté. RobotWare Spot je navrzen jako obecna a flexibilni softwarova platforma, kterd nabizi jak
standardni konfigurace tak i sou¢asné dava moznost vytvaret vlastni feSeni. To vSe s cilem poskytnout snadno
pouzitelné funkéni bali¢ky pro riizné typy pracovist bodového svarovani.
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Softwaroveé produkty
RobotStudio®

Vytvareni programu na PC predstavuje nejlepsi zpusob, jak maximalizovat
navratnost investice u robotickych systémt, vedouci ke snizeni nakladu, zkraceni
doby, za niz se vyrobek dostane na trh, a k vysoké kvalité finalniho produktu.
RobotStudio umoznuje programovani na PC bez nutnosti zasahovat do realného
pracovisteé.

RobotStudio

RobotStudio

Pocitacdové navrhovani v programu RobotStudio zajiStuje, Ze praci udélate dobre hned napoprvé. Budete
schopni si ovérit dosahy, ¢asy cykll a propustnost vyroby jesté pred zahajenim jakékoliv konstrukce v redlném
svété.

MuzZete vytvoFit dokonale optimalizovana Fe$eni, protoze sive svém pocitadi rychle a snadno vyzkousite vice
moznych konfiguraci. Diky ovéreni ve virtudlnim svété si pak mlzete byt jisti, Ze vas systém bude spravné
pracovativ realité.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio ArcWelding PowerPac

ArcWelding PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia, kterd umoznuje rychlé a snadné programovani aplikaci
obloukového svarovani. ArcwWelding PowerPac™ obsahuje VirtualArc, systém pro experty, ktery umoznuje
stanoveni parametr( procesu nezbytnych k dosazeni pozadovanych vysledk( svafovani. Umozriuje snadné
ovéreni, zda byl pouzit optimalni Ghel hubice, vysledkem je pak vyssi kvalita svaru a kratsi doba cyklu.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Painting PowerPac

Painting PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia o lakovaci aplikaci. Tento nastroj zahrnuje komplexni Feseni
programovani lakovacich aplikaci pro $irokou $kélu ndstrojl a produkt(. Painting PowerPac™ vyrazné urychli
vasi praci pfi programovani a simulaci lakovacich robotl s pfislusenstvim. Diky intuitivnimu rozhrani a velkému
mnozstvi preddefinovanych aplikaci umozZnuje Painting PowerPac™ jednoduché vytvareni a editaci lakovacich
procesu. Instrukce pro jednotlivé faze lakovani jsou automaticky prevedeny do vaseho programu a zadané
trajektorie lakovani jsou optimalizovany pro nejlepsi mozny vysledek. Pozice robota jsou v priabéhu procesu
lakovani vypocitavany automaticky tak, aby zrychleni a zpomaleni pfispélo nejvy$si moznou mérou k efektivité
vaseho vyrobniho procesu. Samotny proces lakovani je mozné diky Painting PowerPac™ ovérit off-line

a optimalizovat v ndvaznosti na zadané podminky jesté pfed samotnou implementaci do robota.
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Softwaroveé produkty
RobotStudio®

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Machine Tending

PowerPac RobotStudio Machine Tending PowerPac - je nadstavbou RobotStudia pro rychly a snadny navrh robotickych

pracovist pro obsluhu obrdbécich strojd, ve virtudlnim 3D prostfedi. RobotStudio Machine Tending PowerPac
je plné slucitelny s RobotWare Machine Tending.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Machining PowerPac

T T — Machining PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia, kterd umozriuje vytvoreni programu se stovkami trajektorii
| “ 7 a tisicovkami bod( pro aplikace frézovani, brouseni nebo lesténi béhem nékolika jednoduchych krokd. Intuitivni
| 74 7 pravodce provadi uzivatele vytvafenim bodl na povrchu anebo okrajich importovaného CAD modelu. Sablony

| ; ‘ S s parametry procesu pro obrabéci aplikace pouZzivajici pozice anebo kontrolu pritlaku ulehéuji rychlé dosazeni
== kvalitnich vysledkd.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Cutting PowerPac

RobotStudio Cutting PowerPac je off-line programovaci nastroj, ktery umoznuje vytvaret, upravovat a ovéfovat
fezaci programy v off-line 3D simulaci misto v tovarni hale. RobotStudio Cutting PowerPac je pIné slucitelny
s RobotWare Cutting.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Palletizing PowerPac

V) T 1 Diky RobotStudio Palletizing PowerPac je programovani robotickych paletizaénich systému snazsi nez kdy
= - drive. RobotStudio Palletizing PowerPac vyrazné snizuje dobu programovani a rovnéz operator bez predchozi
m programatorské praxe je schopen béhem nékolika minut vytvorit pIné otestované simulace a programy pro

redlné robotické systémy.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Picking PowerPac

Picking PowerPac je off-line nastroj, ktery simuluje PickMaster 3 v aplikacich rychlého sbéru malych produktd.
PowerPac nabizi snadnou konfiguraci odebirani, kterou je mozné simulovat a pIné optimalizovat pfed jejim
nahranim do PickMaster 3 pro redlnou vyrobu.
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Zakaznicky servis
kontakty

Potfebujete poradit, shanite vykres ¢i zapojeni,
chcete nechat provést diagnostiku prostfednic-
tvim Connected services?

Linka technické podpory: +420 731 552 201
robot.podpora@cz.abb.com

Po-P48.00-16.30

Potfebujete zajistit opravu robota ABB?
Oddéleni servisu — Cechy: +420 731 552 213
robot.servis@cz.abb.com

Po-Pa 8.00-16.30

Oddéleni servisu — Morava: +420 739 552 448
robot.servis@cz.abb.com
Po-P48.00-16.30

HL - nonstop linka servisni podpory robotu ABB
Kontakty naleznete ve vami uzaviené servisni sm-
louvé

Po-Ne 0.00-24.00

r’:o

n

Mate zajem o Skoleni na obsluhu nebo program-
ovani robotli ABB?

Oddéleni Training: +420 734 787 213
robot.training@cz.abb.com

Po-P48.00-16.30

Tento prehled kontaktl na technickou podporu, skoleni a servisni
oddéleni robotiky ABB vam umozni lepsi orientaci v jednotlivych
oddé&lenich zdkaznického servisu robotiky ABB Ceska republika.

<>

Potfebujete na robotu ABB provést preventivni
udrzbu, pfipadné opravu po preventivni idrzbé?
Oddéleni Preventivnich udrzeb: +420 739 552 447
robot.servis@cz.abb.com

Po-P& 8.00-16.30

5
=

Shanite nahradni dil, chcete nechat vadny dil
repasovat, potiebujete poradit s vybérem
nahradniho dilu pro robota ABB?

Oddéleni Spare parts: +420 703 179 188
robot.servis@cz.abb.com

Po-P48.00-16.30

N
(-]
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Chcete modernizovat nebo rozsifit vase
pracovisté?

Oddéleni obchodu System service:

+420 731552279
lukas.hulak@cz.abb.com
Po-P48.00-16.30

+ [l

Shanite informace o dalSich produktech
a sluzbach ABB?

Kontaktni centrum ABB: 800 312 222
kontakt@cz.abb.com

Po-Pa&7.00-17.00
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