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Inleiding

Overzicht
Dit hoofdstuk beschrijft de inhoud van de handleiding. Het bevat ook informatie over
compatibiliteit, veiligheid en de beoogde lezers van de handleiding.

Toepassing
Deze handleiding is van toepassing op het ACS880 primaire besturingsprogramma
versie 3.4x of later.

De firmwareversie van het besturingsprogramma is te zien in parameter 7.5 Firmware
versie (pagina 174), of de Systeeminfo in het hoofdmenu op het bedieningspaneel van
de omvormer.

Veiligheidsvoorschriften
Volg alle veiligheidsinstructies die bij de omvormer zijn geleverd.

• Leesdevolledigeveiligheidsinstructies voordatudeomvormer installeert, inbedrijf
neemtofgebruikt.De volledige veiligheidsvoorschriftenwordenmetdeomvormer
meegeleverdals onderdeel vandeHardwarehandleiding, of, in hetgeval vanACS880
multidrives, als afzonderlijk document.

• Lees de firmware functiespecifieke waarschuwingen en opmerkingen voordat u
parameterwaardenwijzigt. Dezewaarschuwingenenopmerkingen zijnopgenomen
in de parameterbeschrijvingen in het hoofdstuk Parameters.

Doelgroep
Deze handleiding is bedoeld voor mensen die het omvormersysteem ontwerpen, in
bedrijf stellen of bedienen.
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Verwante handleidingen
Opmerking: Een snelle opstartprocedure voor een applicatie met toerentalregeling
wordt gegeven in ACS880 drives with primary control program, Quick start-up guide
(3AUA0000098062), die bij de omvormer meegeleverd is.

CodeBenaming

Lijsten met hyperlinks naar producthandleidingen 1)

9AKK105408A7004ACS880-01 omvormers

9AKK105713A4819ACS880-04 omvormermodules (200 tot 710 kW, 300 tot 700 pk)

9AKK105408A8149ACS880-07 drives (45 tot 710 kW, 50 tot 700 pk)

9AKK105713A6663ACS880-07 omvormers (560 tot 2800 kW)

9AKK107046A0239ACS880-07CLC drives hardware manual

9AKK107680A9275ACS880-07LC drives hardware manual

9AKK106930A9565ACS880-11 omvormers

9AKK107045A8023ACS880-14 omvormermodules (132 tot 400 kW, 200 tot 450 pk)

9AKK106930A3466ACS880-17 drives (45 tot 400 kW, 60 tot 450 pk)

9AKK106354A1499ACS880-17 omvormers (160 tot 3200 kW)

9AKK107492A4721ACS880-17LC omvormers

9AKK106930A9564ACS880-31 omvormers

9AKK107045A8025ACS880-34 omvormermodules (132 tot 400 kW, 200 tot 450 pk)

9AKK106930A3467ACS880-37 drives (45 tot 400 kW, 60 tot 450 pk)

9AKK106354A1500ACS880-37 omvormers (160 tot 3200 kW)

9AKK107492A4722ACS880-37LC omvormers

Overige hardware handleidingen van omvormers

3AXD50000025169ACS880-04XTdrivemodulepackages (500 to 1200kW)hardwaremanual

3AUA0000138495ACS880-04 single drive module packages hardware manual

3AXD50000022021Hardwarehandleiding ACS880-14 en -34 omvormers (single)

3AUA0000104271ACS880-104 inverter modules hardware manual

3AXD50000045610ACS880-104LC inverter modules hardware manual

3AUA0000102519ACS880-107 inverter units hardware manual

3AXD50000196111Hardwarehandleiding ACS880-107LC invertereenheden

Firmwarehandleidingen en gidsen van omvormers

3AUA0000111135ACS880 primair besturingsprogramma Firmwarehandleiding

3AUA0000098062
(Meertalige)

ACS880omvormersmetprimairbesturingsprogramma,snelleopstartgids
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CodeBenaming

3AXD50000028574Adaptive programming application guide

3AUA0000127808Programmeerhandleiding voor omvormers (IEC 61131-3)

3AUA0000103295ACS880 diode supply control program firmware manual

3AUA0000131562ACS880 IGBT supply control program firmware manual

3AXD50000126880Gebruikershandleiding CIO-01 I/O-module voor gedistribueerde I/O-
busregeling

Handleidingen en gidsen van opties

3AUA0000085685ACS-AP-I, -S, -W en ACH-AP-H, -W assistent-bedieningspanelen gebrui-
kershandleiding

3AUA0000094606PC-tool Drive Composer voor inbedrijfstelling en onderhoudgebruikers-
handleiding

Handleidingen en beknopte gidsen voor I/O-uitbreidingsmodules, veld-
busadapters, encoderinterfaces, enz.

1) Beschikbaar in de Documentbibliotheek.

Handleidingenenandereproductdocumentenkuntu inPDF-formaat vindenop Internet.
ZiedesectieDocumentatiebibliotheekop Internetaandebinnenzijdevanhetachterblad.
Voor handleidingen die niet beschikbaar zijn in de documentatiebibliotheek, kunt u
contact opnemen met uw plaatselijke ABB-vertegenwoordiger.
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Termen en afkortingen

BeschrijvingTerm

Industriële assistent niet-Bluetooth-bedieningspaneelACS-AP-I

Industrial assistent-bedieningspaneel met Bluetooth interfaceACS-AP-W

Analoge ingangAI

Analoge uitgangAO

Type besturingsunitBCU

I/O-module voor aansturing van koelventilatorenCIO

DC-circuit tussen gelijkrichter en inverterDC-link

Distributed drives communication system protocolDDCS

Digitale ingangDI

Digitale uitgangDO

Direct torque control, een motorsturingmethodeDTC

Geïntegreerde veldbusEFB

Analoge I/O-uitbreidingsmoduleFAIO-01

VeldbusadapterFBA

Optionele CANopen® adaptermoduleFCAN

Optionele ControlNet™ adaptermoduleFCNA-01

DDCS communicatiemodule met twee paar 10 Mbit/s DDCS kanalenFDCO-01

Optionele digitale I/O-uitbreidingsmoduleFDIO-01

Optionele DeviceNet™ adaptermoduleFDNA-01

Optionele I/O-uitbreidingsadapterFEA-03

Optionele EtherCAT® adaptermoduleFECA-01

Optionele TTL incrementele encoder-interfacemoduleFEN-01

Optionele absolute encoderinterfacemoduleFEN-11

Optionele resolver-interfacemoduleFEN-21

Optionele HTL incrementele encoder-interfacemoduleFEN-31

Optionele Ethernet adaptermodule voor EtherNet/IP™, Modbus TCP®
en PROFINET IO® protocollen

FENA-11

Optionele Ethernet adaptermodule voor EtherNet/IP™, Modbus TCP en
PROFINET IO protocollen, 2-poorts

FENA-21

Optionele Ethernet POWERLINK adaptermoduleFEPL-02

Optionele digitale I/O-uitbreidingsmoduleFIO-01

Optionele analoge I/O uitbreidingsmoduleFIO-11

Optionele PROFIBUS DP® adaptermoduleFPBA-01

Optionele thermistor-beveiligingsmoduleFPTC-01

Optionele ATEX-gecertificeerde thermistorbeveiligings-module voor
potentieel explosieve omgevingen

FPTC-02

Optionele RS-485 (Modbus/RTU) adapterFSCA-01

Optionele functionele veiligheidsmodulesFSO-12, FSO-21

High-threshold logicaHTL

Motor-ID-run. Tijdens de ID-run zal de omvormer de karakteristieken van
de motor vaststellen voor een optimale motorbesturing.

ID run
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BeschrijvingTerm

Insulated gate bipolar transistorIGBT

Inverter-unitINU

Invertermodule(s) bestuurd door één besturingseenheid, en verwante
componenten. Doorgaans bestuurt één invertereenheid één motor.

Inverter-unit

IGBT-voedingseenheidISU

Zetwisselspanningom ingelijkspanning voorde tussenliggendeDC-link
van de omvormer.

Lijnzijde-converter

Een communicatie-link die bijvoorbeeld door ABB-controllers wordt ge-
bruikt. ACS880-omvormers kunnen aangesloten worden op de optische
ModuleBus-link van de controller.

ModuleBus

Zet tussenliggende DC-linkstroom om in wisselstroom voor de motorMotorzijde-converter

Met veldbusprotocollen gebaseerd op het Common Industrial Protocol
(CIP™), zoals DeviceNet en Ethernet/IP, duidt dit de besturing van de
omvormer aan met behulp van de Control Supervisor en AC/DC-omvor-
merobjecten vanhetODVAAC/DC-omvormerprofiel. Voormeer informa-
tie, zie www.odva.org.

Netwerkbesturing

Frequentie-omzetter voor het regelen van wisselstroommotorenOmvormer

In het besturingsprogramma van de omvormer, een door de gebruiker
aan te passen bedieningsinstructie voor de omvormer, of een door de
omvormer gemeten of berekend signaal.
In sommige (bijvoorbeeld veldbus)-contexten, kan een waarde worden
benaderd als een object, bijvoorbeeld een variabele, een constante of
een signaal.

Parameter

Programmable logic controller (Programmeerbare Logische Controller)PLC

Protocol gebruikt in communicatie binnen ABB-invertersPSL2

Positieve temperatuurcoëfficiëntPTC

Optische DDCS-communicatiemoduleRDCO

RelaisuitgangRO

Safe torque off (IEC/EN 61800-5-2)STO

Transistor-transistor logicaTTL

Ononderbroken voedingUPS

Bevat de vermogenselektronica en voedingsaansluitingen vandeomvor-
mermodule. De besturingseenheid is verbondenmet de vermogenseen-
heid.

Vermogenseenheid

Voedingsmodule(s) bestuurd door één besturingseenheid, en verwante
componenten.

Voeding unit

Type besturingsunitZCU
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Netwerkbeveiliging disclaimer
Dit product is ontworpen om aangesloten te worden en informatie en data te commu-
niceren via een netwerk-interface. Het is uitsluitend de verantwoordelijkheid van de
Klant om een veilige verbinding tussen het product en het netwerk van de klant of enig
ander netwerk (indien van toepassing) te leveren en deze continu te garanderen. De
klant zal alle nodigemaatregelen nemen en onderhouden (zoals,maar niet beperkt tot,
de installatie van firewalls, toepassen van authenticatie-maatregelen, encryptie van
data, installatie van antivirusprogramma's, enz.) ter beveiliging van het product, het
netwerk, het systeemende interface tegen elke vormvan inbreuk opde veiligheid, niet-
geautoriseerde toegang, verstoring, indringing, lekken en/ofdiefstal vandataof infor-
matie.

ABB enpartners zijn niet aansprakelijk voor schade en/of verliezen die verband houden
met zulke inbreukopde veiligheid, elke niet-geautoriseerde toegang, verstoring, indrin-
ging, lekken en/of diefstal van data of informatie.
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Het bedieningspaneel gebrui-
ken

Zie ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control panels user's manual
(3AUA0000085685) [Engels].

2
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Besturingslocatiesenbedrijfs-
modi

Overzicht
Dit hoofdstukbeschrijft debesturingslocaties enbedrijfsmodi die door het besturings-
programma ondersteund worden.

Lokale besturing t.o.v. externe besturing
DeACS880 heeft twee hoofdbesturingslocaties: extern en lokaal. De besturingslocatie
wordt gekozen met de Loc/Rem-toets op het bedieningspaneel of in de PC tool.

ACS880

Lokale besturing

Externe besturing

M
3~

Bedieningspaneel3) of Drive
Composer pc-tool (optioneel)

Encoder

Geïntegreerde
veldbusinterface
(EFB) of
master/volger link

Veldbusadapter (Fxxx) of DDCS
communicatiemodule

Bedieningspaneel

PLC
I/O1)

2)

3
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1) Extra ingangen/uitgangen kunnen worden toegevoegd door optionele I/O-uitbrei-
dingsmodules (FIO-xx) te installeren in slots voor omvormers.
2) Encoder- of resolverinterfacemodule(s) (FEN-xx) geïnstalleerd in de slots van de
omvormer.

￭ Lokale besturing

De besturingscommando's worden gegeven vanaf het toetsenpaneel van het bedie-
ningspaneel of vanaf eenpcmetDriveComposer als deomvormer is ingesteld op lokale
besturing. Toerental- en koppelbesturingsmodi zijn beschikbaar voor lokale besturing;
frequentiemodus is beschikbaar als de scalairemotorbesturingsmoduswordt gebruikt
(zie parameter 19.16).

Lokale besturingwordt vooral gebruikt tijdens inbedrijfstelling enonderhoud. Bij lokale
besturing heeft het bedieningspaneel altijd voorrang op het externe stuursignaal van
een externe bron. Het wijzigen van de besturingslocatie naar lokaal kan worden voor-
komen door parameter 19.17.

De gebruiker kan via een parameter (49.5) selecteren hoe de omvormer reageert op
een communicatieonderbreking van het bedieningspaneel of het pc-hulpprogramma.
(De parameter heeft geen effect onder externe besturing.)
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￭ Externe besturing

Wanneerdeomvormeronder externebesturingstaat,wordendestuursignalengegeven
via

• de I/O-klemmen (digitale en analoge ingangen), of optionele I/O-uitbreidingsmo-
dules

• de geïntegreerde veldbusinterface of een optionele veldbusadaptermodule

• de externe (DDCS) controller interface

• de master/volger link, en/of

• het bedieningspaneel.

Er zijn twee externe besturingslocaties, EXT1 en EXT2, beschikbaar. De gebruiker kan
de bronnen van de start- en stopcommando's voor elke locatie afzonderlijk selecteren
metdeparameters 20.1...20.10. Debedrijfsmodus kanafzonderlijkwordengeselecteerd
voor elke locatie (in parametergroep 19), waardoor snel kan worden omgeschakeld
tussen verschillendebedrijfsmodi, bijvoorbeeld toerental- en koppelregeling.De selectie
tussenEXT1 enEXT2gebeurt via eenwillekeurige binaire bron, zoals eendigitale ingang
of een veldbuscontrolwoord (zie parameter 19.11). De bron van de referentie kan voor
elke bedrijfsmodus afzonderlijk gekozen worden.

De selectie van de besturingslocatie wordt elke 2 ms gecheckt.

Het bedieningspaneel gebruiken als externe besturingsbron

Het bedieningspaneel kan ook gebruikt worden als bron voor start/stop-commando's
en/of referentie in externebesturing. Selecties voor hetbedieningspaneel zijn beschik-
baar in de keuzeparameters van de start/stop-commando bron en referentie bron.

Keuzeparameters van de referentiebron (behalve PID-setpoint selectors) hebben twee
keuzes voor het bedieningspaneel. Het verschil tussen de twee keuzes zit in de begin-
referentie-waardenadatde referentiebronovergeschakeld isnaarhetbedieningspaneel.

De paneelreferentie wordt opgeslagen telkens wanneer een andere referentiebron ge-
kozenwordt. Als deparameter selectie referentiebron is ingesteld opBedieningspaneel
(ref saved), wordt de opgeslagen waarde gebruikt als de eerste referentie wanneer de
besturing terugschakelt naar het paneel. Merk op dat er slechts één type referentie per
keer kanwordenopgeslagen: als ubijvoorbeelddezelfdeopgeslagen referentieprobeert
te gebruiken in verschillende bedrijfsmodi (toerental, koppel, enz.), schakelt de omvor-
meruit op7083.Depaneelreferentie kanafzonderlijkwordenbegrensddoorparameters
in groep 49.

Als de parameter voor selectie van de referentiebron is ingesteld op Bedieningspaneel
(ref gekopieerd), is de initiële paneelreferentiewaarde afhankelijk van of debedrijfsmo-
dusverandertmetde referentiebron.Alsdebronwijzigtnaarpaneel endebedrijfsmodus
nietwijzigt,wordt de laatste referentie vande vorigebron aangenomen. Als debedrijfs-
moduswel wijzigt, wordt de actuele waarde van de omvormer die correspondeertmet
de nieuwe modus aangenomen als beginwaarde.

De proces PID-setpointselectors in parametergroepen 40 en 41 hebben slechts één in-
stelling voor het bedieningspaneel. Telkens wanneer het bedieningspaneel gekozen
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wordt als de setpoint-bron, wordt bedrijf hervat met gebruikmaking van het vorige
setpoint.

Bedrijfsmodi van de omvormer
De omvormer kan werken in diverse bedrijfsmodi met verschillende types referentie.
Demodus kanworden geselecteerd voor elke besturingslocatie (Lokaal, EXT1 en EXT2)
in parametergroep 19.

Hierna volgt een algemene representatie van de referentietypes en besturingsketens.

Zie het hoofdstuk Regelkettingschema's voor gedetailleerde schema's.

Toerentalreferentie
bronkeuze I

Toerentalreferentie
bronkeuze II

Toerentalreferentie
rampcurve Toerentalfout berekening

Motorfeedback
configuratie

Bronkeuze en wijziging
koppelreferentie

DC-
spanningsreferentiebron
selecteren en wijzigen

Bronkeuze proces PID-
setpoint en feedback

Proces PID-regeling

Frequentiereferentiebron
selecteren en aanpassen

Frequentiereferentie
wijziging

DC spanningsreferentie
wijziging

Toerentalregeling
Belasting-feedback en
positieteller configuratie

Referentiekeuze voor
koppelregeling

Keuze van
bedrijfsmodus

Koppel
limiet

Koppelregeling

DTC motorbesturingsmodus

Scalairmotorbesturingsmodus

￭ Toerentalregelingmodus

De motor volgt een toerentalreferentie die aan de omvormer gegeven is. Deze modus
kangebruiktwordenofwelmet geschat toerental als feedback, ofmet eenpulsencoder
of resolver voor een nauwkeuriger toerentalregeling.

Toerentalregelingmodus is beschikbaar bij zowel lokale als externe besturing. Het is
ook beschikbaar in DTC (Direct Torque Control) en scalair motorbesturingsmodi.
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￭ Koppelregelingmodus

Hetmotorkoppel volgt een koppelreferentie die aan de omvormer gegeven is. Koppel-
regeling is mogelijk zonder feedback, maar is veel dynamischer en nauwkeuriger als
deze gebruikt worden in combinatie met een feedbackapparaat zoals een encoder of
een resolver. In geval van sturing van lieren of hijs- of hefapparatuur wordt aanbevolen
om een feedbackapparaat te gebruiken.

Koppelregelingmodus ismogelijk in DTCmotorbesturingsmodus voor zowel lokale als
externe besturingslocaties.

￭ Frequentieregelingmodus

Demotor volgt een frequentiereferentie die aan de omvormer gegeven is. Frequentie-
regeling is alleen beschikbaar voor scalair motorbesturingsmodus.

￭ DC spanningsregeling modus

Dezemodus is speciaal bedoeld voor niet ophet net aangesloten toepassingenwaarbij
de invertereenheid aangesloten is op een generator en de voedingseenheid een AC-
voedingsnetwerk creëert.

De invertereenheid past de DC-spanning aan door het generator-koppel te regelen.
Gebaseerd op de capacitantie van het DC-circuit ofwel vanaf een interne database of
een ingangsparameter vandegebruiker, engemetenDC-spanning, geeft dePI-regeling
een vermogensreferentie. De vermogensreferentie wordt dan geconverteerd naar een
koppelreferentie.

De instellingen van deDC-spanningsregelketen zijn beschikbaar in parametergroep 29
Spanningsreferentie-keten (pagina 324).

De DC-spanningsregelmodus is alleen beschikbaar bij omvormersmet een BCU bestu-
ringseenheid.

￭ Speciale besturingsmodi

Naast de bovengenoemde besturingsmodi zijn de volgende speciale besturingsmodi
mogelijk:

• Proces PID-regeling. Zie voor meer informatie sectie PID-regeling (pagina 71).

• Noodstopmodi OFF1 enOFF3: De omvormer stopt volgens de gedefinieerde dece-
leratieramp en modulatie van de omvormer stopt.

• Joggingmodus:Deomvormer start enaccelereert naar hetgedefinieerde toerental
wanneer het joggingsignaal geactiveerd wordt. Zie voor meer informatie sectie
Jogging (pagina 60).
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Programmakenmerken

Overzicht
Dit hoofdstuk bevat een beschrijving van de mogelijkheden en functies van het pro-
gramma.

4
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Configuratie en programmering van de omvormer
Het besturingsprogramma van de omvormer is onderverdeeld in twee delen:

• firmware-programma

• applicatieprogramma

Applicatieprogramma Firmware

Functie-blok
programma

Standaard
blokbibliotheek

Parameter
interface

Toerentalregeling
Koppelregeling
Frequentieregeling
Omvormerlogica
I/O-interface
Veldbusinterface
Beveiligingen
Feedback

M

Besturingsprogramma van
de omvormer

Het firmware-programmavoertdebelangrijkebesturingsfunctiesuit, inclusief toerental-
en koppelregeling, omvormerlogica (start/stop), I/O, feedback, communicatie en be-
veiligingsfuncties. Firmwarefunctieswordengeconfigureerdengeprogrammeerdmet
parameters, en kunnen uitgebreid worden door applicatie-programmering.

￭ Programmeren via parameters

Parameters configureren alle standaardbewerkingen van de omvormer en kunnen
worden ingesteld via

• het bedieningspaneel, zoals beschreven in hoofdstukHetbedieningspaneel gebrui-
ken

• de Drive Composer PC-tool, zoals beschreven in Drive Composer start-up and
maintenance PC tool user’s manual (3AUA0000094606 [Engels]), of

• de veldbusinterface, zoals beschreven in de hoofdstukkenVeldbusbesturing via de
geïntegreerde veldbusinterface (EFB) enVeldbusbesturing via een veldbusadapter.

Alleparameterinstellingenwordenautomatischopgeslagen inhetpermanentegeheugen
van de omvormer. Als er echter een externe +24 V DC-voeding wordt gebruikt voor de
besturing van de omvormer, is het sterk aan te raden om een save te forceren met pa-
rameter 96.7 voordat debesturingwordt uitgeschakeld nadat er parameterwijzigingen
zijn doorgevoerd.

Indien nodig kunnende standaard parameterwaardenworden hersteldmet parameter
96.6.
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￭ Adaptieve programmering

De gebruiker stelt de omvormer traditioneel in met behulp van parameters. De stan-
daardparameters bieden echter een vast aantal instellingen of een instelbereik. Omde
werking vandeomvormer verder aan te kunnenpassen, kan er eenadaptief programma
gebouwd worden uit een set functieblokken.

DeDriveComposer PC-tool heeft eenadaptieveprogrammeerfunctiemet eengrafische
gebruikersinterfacevoorhetbouwenvanhetaangepasteprogramma.De functieblokken
bevattendegebruikelijke rekenfuncties en logische functies, en bijvoorbeeld ook selec-
tie-, vergelijkings- en timer-blokken.Hetprogrammakanmaximaal 20blokkenbevatten.
Het adaptieve programma wordt uitgevoerd binnen 10 ms.

Voor het selecteren van de invoer naar het programma heeft de gebruikersinterface
voorgedefinieerde keuzes voor de fysieke ingangen, gangbare actuele waarden, en
andere status-informatie van de omvormer. Zowel parameterwaarden als constantes
kunnen ook gedefinieerd worden als ingangen. De uitgang van het programma kan
bijvoorbeeld gebruikt worden als startsignaal, externe gebeurtenis of referentie, of
kanaangeslotenwordenopdeuitgangen vandeomvormer.Merkopdat het aansluiten
van de uitgang van het adaptieve programma op een keuze-parameter de parameter
zal beveiligen tegen schrijven.

De status van het adaptieve programmawordtweergegeven door parameter 7.30. Het
adaptieve programma kan worden uitgeschakeld met 96.70.

Merk op dat sequentieel programmeren niet ondersteund wordt.

Voor aanvullende informatie zie de Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [Engels]).

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 7.30 Adaptief programmastatus (pagina 176) en 96.70Blokk adaptief pro-
gramma (pagina 542).

Gebeurtenissen: 64A6 Adaptive program (pagina 578).

￭ Programmeren van applicaties

De functies vanhet firmware-programmakunnenuitgebreidwordenviaprogrammering
van applicaties. Programmeren van applicaties is beschikbaar als optie +N8010.

Applicatieprogramma's kunnen opgebouwd worden uit functieblokken gebaseerd op
de IEC 61131-3 normmet gebruikmaking van een PC-tool die afzonderlijk leverbaar is.

Voor aanvullende informatie, zie Programmingmanual: Drive applicationprogramming
(IEC 61131-3) (3AUA0000127808 [Engels]).
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Besturings-interfaces

￭ Programmeerbare analoge ingangen

De besturingseenheid heeft twee programmeerbare analoge ingangen. Elk van de in-
gangen kan onafhankelijk worden ingesteld als een spannings- (0/2...10 V of -10...10 V)
of stroomingang (0/4...20mA)door een jumper of schakelaar opdebesturingseenheid.
Elke ingang kan worden gefilterd, geïnverteerd en geschaald.

De analoge ingangen op de besturingseenheid worden gelezen binnen 0,5 ms.

Het aantal analoge ingangen kanworden verhoogd door FIO-11 of FAIO-01 I/O-uitbrei-
dingen te installeren (zie Programmeerbare I/O-uitbreidingen hieronder). De analoge
ingangen op uitbreidingsmodules worden gelezen op een tijdniveau van 2 ms.

De omvormer kan zodanig ingesteldworden dat deze een actie (bijvoorbeeld het gene-
reren van een waarschuwing of fout) uitvoert als de waarde van een analoge ingang
zich buiten een vooraf-gedefinieerd bereik begeeft.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 12 Standaard AI (pagina 195).

Gebeurtenissen: 80A0 AI Supervision (pagina 585) en A8A0 AI SupervisedWarning (pa-
gina 602).

￭ Programmeerbare analoge uitgangen

De besturingseenheid heeft twee analoge stroomuitgangen (0…20 mA). Elke uitgang
kan worden gefilterd, geïnverteerd en geschaald.

De analoge uitgangen op de besturingseenheid worden geüpdatet op een tijdniveau
van 0,5 ms.

Het aantal analogeuitgangenkanworden verhoogddoor FIO-11 of FAIO-01 I/O-uitbrei-
dingen te installeren (zie Programmeerbare I/O-uitbreidingen hieronder). De analoge
uitgangen op uitbreidingsmodules worden geüpdatet op een tijdniveau van 2 ms.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 13 Standaard AO (pagina 201).

￭ Programmeerbare digitale ingangen en uitgangen

De besturingseenheid heeft zes digitale ingangen, een digitale ingang voor de start-
blokkering en twee digitale in-/uitgangen (I/O's die als ingang of uitgang kunnen
worden ingesteld). De digitale ingangen op de besturing worden gelezen op een 0,5
ms tijdniveau.

Eén digitale ingang (DI6) kan ook gebruikt worden als PTC thermistor ingang. Zie de
sectie Thermische motorbeveiliging (pagina 89).

Digitale ingang/uitgang DIO1 kan gebruikt worden als frequentie-ingang, DIO2 als
frequentie-uitgang.
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Het aantal digitale in-/uitgangen kanworden verhoogd door FIO-01, FIO-11 of FDIO-01
I/O-uitbreidingen te installeren (zie Programmeerbare I/O-uitbreidingen hieronder).
De digitale ingangen op uitbreidingsmodules worden gelezen op een tijdniveau van 2
ms.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 10 StandaardDI, RO (pagina 178) en 11 StandaardDIO, FI, FO (pagi-
na 187).

￭ Programmeerbare relaisuitgangen

De besturingseenheid heeft drie relaisuitgangen. Het signaal datmoet worden aange-
geven door de uitgangen kan geselecteerd worden door parameters.

De relaisuitgangen op de besturingseenheid worden geüpdatet op een tijdniveau van
0,5 ms.

Relaisuitgangenkunnenworden toegevoegddoor FIO-01of FDIO-01 I/O-uitbreidingen
te installeren. De relaisuitgangen op uitbreidingsmodules worden geüpdatet op een
tijdniveau van 2 ms.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 10 Standaard DI, RO (pagina 178).

￭ Programmeerbare I/O-uitbreidingen

Extra ingangen en uitgangen kunnen toegevoegd worden door gebruik te maken van
I/O-uitbreidingsmodules. Er kunnen één tot drie modules gemonteerd worden in de
slots van de besturingseenheid. Er kunnen slots toegevoegd worden door een FEA-03
I/O uitbreidingsadapter aan te sluiten.

De tabel hieronder toont het aantal I/O op de besturingseenheid en ook optionele I/O-
uitbreidingsmodules.

Relaisuitgan-
gen (RO)

Analogeuitgan-
gen (AO)

Analoge ingan-
gen (AI)

Digitale I/O's
(DIO)

Digitale ingan-
gen (DI)

Plaats

32226 + DIILBesturingsunit

2--4-FIO-01

-132-FIO-11

-22--FAIO-01

2---3FDIO-01

Er kunnen drie I/O-uitbreidingsmodules geactiveerd en geconfigureerd worden via
parametergroepen 14…16.
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Opmerking:Elke configuratie-parametergroepbevatparametersdiedewaarden tonen
van de ingangen op die betreffende uitbreidingsmodule. Deze parameters vormen de
enigemanier omde ingangenop I/O-uitbreidingsmodules tegebruikenals signaalbron-
nen.Omopeen ingangaan te sluiten: kiesde instellingOverig indebronkeuze-parame-
ter, specificeer vervolgens de betreffende waarde-parameter (en bit, voor digitale sig-
nalen) in groep 14, 15 of 16.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 14 I/Ouitbreidings-module 1 (pagina 207), 15 I/O uitbreidings-mo-
dule 2 (pagina 234) en 16 I/O uitbreidings-module 3 (pagina 240).

Parameter: 60.41 Uitbr adapter com poort (pagina 469).

Gebeurtenissen: 7082 Ext I/O comm loss (pagina 580) en A799 ExtIO comm loss (pagi-
na 596).

￭ Besturing via een veldbus

De omvormer kan op meerdere verschillende automatiseringssystemen aangesloten
worden via de veldbusinterfaces. Zie de hoofdstukken Veldbusbesturing via de geïnte-
greerde veldbusinterface (EFB) en Veldbusbesturing via een veldbusadapter.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 50 Veldbus adapter (FBA) (pagina 431), 51 FBA A instellingen (pagi-
na 441), 52 FBAAdata in (pagina 443), 53 FBAAdata uit (pagina 444), 54 FBAB instellin-
gen(pagina445),55FBABdata in (pagina447),56FBABdatauit (pagina448)en58 Interne
veldbus (pagina 449).

Gebeurtenissen: 7510FBAAcommunication (pagina583), 7520FBABcommunication (pa-
gina584),A7C1FBAAcommunication(pagina599),A7C2FBABcommunication(pagina599)
en A7CE EFB comm loss (pagina 600).

￭ Master/volger functionaliteit

Algemeen

De master/volger functionaliteit kan gebruikt worden ommeerdere omvormers met
elkaar te verbinden zodat debelastinggelijkmatig verdeeld kanwordenover deomvor-
mers. Dit is ideaal in toepassingen waarbij de motoren aan elkaar gekoppeld zijn via
tandwielen, ketting, riem, enz.

De externe stuursignalen zijn doorgaans maar op één omvormer aangesloten, die als
de master optreedt. De master stuurt tot 10 volgers door berichten te verzenden over
een elektrische-kabel of optische-vezel link. Demaster kan feedbacksignalen lezen van
maximaal 3 geselecteerde volgers.
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M
~

M
~

Master met gestuurd toerental

Koppel- of
toerentalgeregelde volger

Proces master

Proces
volger

Master

DDCS

(Bijvoorbeeld)
controlwoord

toerentalreferentie
Koppelreferentie

Master/volger link

(Bijvoorbeeld)
Statuswoord
01.01, 01.10

Besturing via een veldbus

Extern besturingssysteem (bijv.
PLC)

DDCS

Volger

Demasteromvormer is doorgaans toerental-gestuurd endeoverigeomvormers volgen
de koppel- of toerentalreferentie ervan. In het algemeen moet een volger

• koppelgestuurd zijn wanneer de motorassen van de master en de volger vast ge-
koppeld zijn door middel van tandwieloverbrenging, ketting enz. zodat er geen
toerentalverschil tussen de omvormers mogelijk is.

• toerentalgestuurd zijn wanneer demotorassen van demaster en de volger flexibel
gekoppeld zijn zodat er een klein toerentalverschil mogelijk is. Als zowel demaster
als de volger toerentalgeregeld zijn, wordt meestal ook drooping gebruikt (zie pa-
rameter 25.8). De verdeling van de belasting tussen demaster en de volger kan ook
worden aangepast, zoals hieronder beschreven onder Lastverdelingsfunctie met
een toerentalgeregelde volger.

Opmerking: Let bij een toerengeregelde volger (zonder belastingverdeling), op de ac-
celeratie- en deceleratie-ramptijden van de volger. Als de ramptijden langer ingesteld
zijn danbij demaster, zal de volger zijn eigenacceleratie-/deceleratie-ramptijden volgen
inplaats vandie vandemaster. In het algemeen is het raadzaamomdezelfde ramptijden
in te stellen in zowel demaster als de volger(s). Eventuele instellingen voorde rampvorm
(zie parameters 23.16...23.19) moeten alleen in de master worden toegepast.

Bij sommige toepassingen is zowel toerentalregeling als koppelregeling van de volger
vereist. In die gevallen kan de bedrijfsmodus worden omgeschakeld via parameter
(19.12 of 19.14). Een anderemethode is om één externe besturingslocatie op toerental-
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regeling in te stellen, en de andere op de modus koppelregeling. Dan kan een digitale
ingang van de volger gebruikt worden om te schakelen tussen de twee besturingsloca-
ties. Zie hoofdstuk Besturingslocaties en bedrijfsmodi.

Bij koppelregeling kan volgparameter 26.15 worden gebruikt om de schaal van het in-
komende koppelreferentie te bepalen voor een optimale verdeling van de belasting
tussen de master en de volger. Bij sommige koppel-gestuurde volger toepassingen,
bijv. waarbij het koppel zeer laag is, of waar bedrijf bij een zeer laag toerental vereist
is, kan encoder-feedback nodig zijn.

Als een omvormer snel moet schakelen tussen de master- en volgerstatus, kan één
gebruikersparameterset (zie pagina 102) kanwordenopgeslagenmetdemasterinstel-
lingen, een andere met de volgerinstellingen. De geschikte instellingen kunnen dan
worden geactiveerd met bijvoorbeeld digitale ingangen.

Lastverdelingsfunctie met een toerentalgeregelde volger

Lastverdeling tussen de master en een toerengeregelde volger kan in diverse toepas-
singen gebruikt worden. De belastingverdelingsfunctie wordt geïmplementeerd door
fijnafstelling van de toerentalreferentie van de volgermet een extra trimsignaal, geba-
seerdopeenkoppelreferentie. De koppelreferentiewordtgeselecteerddoorparameter
23.42 (standaard is referentie 2 ontvangen vandemaster). Het belastingaandeelwordt
aangepast door parameter 26.15 en geactiveerd door de bron die is geselecteerd door
23.40. Parameter 23.41 biedt een versterkingsaanpassing voor de toerentalcorrectie.
Het uiteindelijke correctiesignaal dat aan de toerentalreferentie wordt toegevoegd,
wordt getoond in 23.39. Zie het blokschema op pagina 663.

Opmerking:

• De functie kan alleen geactiveerd worden wanneer de omvormer een toerengere-
gelde volger onder afstandsbesturing is.

• Drooping (25.8) wordt genegeerd als de belastingverdelingsfunctie actief is.

• De master en volger dienen dezelfde afstemwaarden van de toerentalregeling te
hebben.

• De toerentalcorrectieterm wordt beperkt door de parameters 24.44 en 24.43 van
de toerentalfoutvenster. Een actieve beperking wordt aangegeven met 6.19.

• Voor een betrouwbare rampstop van een volger,
• moetenzowelparameter 24.43als 24.44kleinerworden ingestelddanparameter

21.6 (of moet de regeling van het toerentalfoutvenster volledig worden uitge-
schakeld door 24.41), en

• parameter 24.11 moet kleiner worden ingesteld dan parameter 21.6.

Communicatie

Eenmaster/volger link kanopgezetwordendoordeomvormersmet elkaar te verbinden
met fiberoptische kabels (kan extra apparatuur vereisen, afhankelijk van bestaande
omvormerhardware), of door de XD2D connectoren van de omvormers met elkaar te
verbinden. Het medium wordt geselecteerd door parameter 60.1.
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Parameter 60.3 definieert of de omvormermaster of volger is op de communicatiever-
binding. Doorgaans is de toerentalgestuurde masteromvormer in het proces ook ge-
configureerd als de master in de communicatie.

De communicatie in de master/volger link is gebaseerd op het DDCS protocol, die da-
tasets gebruikt (met name dataset 41). Eén dataset bevat drie 16-bits woorden. De in-
houd van de gegevensverzameling kan vrij worden geconfigureerdmet de parameters
61.1...61.3. De dataset die de master uitzendt bevat doorgaans het controlwoord, toe-
rentalreferentie en koppelreferentie, terwijl de volgers een statuswoord met twee ac-
tuele waarden terugsturen.

De standaardinstelling van parameter 61.1 is Follower CW. Met deze instelling in de
master wordt een woord bestaande uit bit 0...11 van 6.1 en vier door de parameters
6.45...6.48 geselecteerde bits naar de volgers gezonden. Bit 3 van het controlwoord
van de volgerwordt echter gewijzigd, zodat deze aan blijft zo lang als demastermodu-
leert, en het schakelen ervan naar 0 maakt dat de volger uitloopt tot stilstand. Dit om
het stoppen van master en volger te synchroniseren.

Opmerking:Wanneer de master langs een ramp aan het stoppen is, volgt de volger de
afnemende referentie, maar ontvangt geen stopsignaal totdat de master stopt met
moduleren en bit 3 van het controlwoord op nul stelt. Daarommogen de maximum en
minimumtoerentallimieten vande volgeromvormer niet hetzelfde tekenhebben –want
dan zou de volger tegen de limiet aan zitten duwen totdat demaster uiteindelijk stopt.

Optioneel kunnen er drie woorden met extra data gelezen worden vanaf elke volger.
De volgerswaarvandegegevenswordengelezen,wordengeselecteerddoorparameter
60.14 in demaster. In elke volgeromvormerworden de te verzenden gegevens geselec-
teerd met de parameters 61.1...61.3. De gegevens worden in integer formaat over de
link verzonden en weergegeven door de parameters 62.28...62.36 in de master. De ge-
gevens kunnen dan worden doorgestuurd naar andere parameters met 62.4...62.12.

Om fouten in de volgers aan te geven, moet elke volger zo geconfigureerd worden dat
zijn statuswoord verzondenwordt als een van de bovengenoemde datawoorden. In de
master moet de overeenkomstige doelparameter worden ingesteld op Follower SW.
Deactiediemoetwordenondernomenwanneer eenvolgerdefect is,wordtgeselecteerd
door parameter 60.17. Externe gebeurtenissen (zie parametergroep 31 Fout functies)
kunnenwordengebruiktomdestatus vananderebits vanhet statuswoordaan tegeven.

Deblokschema's vandemaster/volger-communicatiewordenweergegevenoppagina's
676 en 677.

Programmakenmerken 37



Constructie van de master/volger link

Demaster/volger link wordt gevormd door de omvormers met elkaar te verbinden via
ofwel

• afgeschermdekabelmetgetwistpaar tussendeXD2D-klemmenvandeomvormers*,
of

• optische-vezel kabels. Voor omvormers met een ZCU-besturingseenheid is een
extra FDCO DDCS-communicatiemodule nodig; voor omvormers met een BCU -
besturingseenheid is een RDCO-module nodig.

*Deze verbinding kan niet samengaan met en mag niet verward worden met de drive-
to-drive (D2D)communicatiediegeïmplementeerdwordtdoorapplicatieprogrammering
(gedetailleerd inDrive applicationprogrammingmanual (IEC61131-3), 3AUA0000127808
[Engels]).

Aansluitvoorbeelden zijn hieronderweergegeven.Merkopdat voor een sterconfiguratie
met glasvezelkabels een NDBU-95C DDCS-aftakeenheid nodig is.

Master/volger bedrading met elektrische kabel

X
D

2D

X
D

2D

X
D

2D1 2 3 4

B A

BG
N

D

S
H

IE
LD

1 2 3 4

B A

BG
N

D

S
H

IE
LD

1 2 3 4

B A

BG
N

D

S
H

IE
LD

Afsluiting AAN Afsluiting AANAfsluiting UIT

Zie dehardwarehandleiding vandeomvormer voor details over bedrading enafsluiting.

Ring configuratie met optische-vezel kabels

RTRTRT

RDCO
CH2

FDCO

(ZCU) besturingseenheid

FDCO

(BCU) besturingseenheid (ZCU) besturingseenheid

Master Volger 1 Volger 2

Waarbij T = Transmitter; R = Ontvanger
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Ster-configuratie met optische-vezel kabels (1)

R T R T R T R T

R
T

RTRTRT

FDCO FDCO RDCO
CH2

Volger 2Volger 1Master

(ZCU) besturingseenheid (ZCU) besturingseenheid (BCU) besturingseenheid

(ZCU) besturingseenheid

Volger 3

FDCO

MSTR CH0 CH1 CH2

NDBU

Waarbij T = Transmitter; R = Ontvanger
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Ster-configuratie met optische-vezel kabels (2)

R T R T

R
T

RTRTRT

R T R T

Master Volger 1 Volger 2

(ZCU) besturingseenheid (ZCU) besturingseenheid (BCU) besturingseenheid

FDCO FDCO RDCO
CH2

Volger 3

(ZCU) besturingseenheid

FDCO

CHx CHx CHx CHx

NDBU
X13 = REGEN

Waarbij T = Transmitter; R = Ontvanger

Voorbeeld parameterinstellingen

Hier volgt een checklist van parameters die ingesteld moeten worden bij het configu-
reren van de master/volger link. In dit voorbeeld zendt de master het volger-control-
woord, een toerentalreferentie en een koppelreferentie. De volger stuurt een status-
woord en twee actuele waarden terug (dit is niet verplicht, maar is ter verduidelijking
weergegeven).

Hoofdinstellingen

• Master/volger link activering
• 60.1 M/F communicatie-poort (glasvezelkanaal of XD2D-selectie)
• (60.2 M/F node adres = 1)
• 60.3 M/F modus = DDCS master (voor zowel glasvezel- als draadverbinding)
• 60.5 M/F HW verbinding (ring of ster voor glasvezel, ster voor draad)

• Data om naar de volgers gezonden te worden
• 61.1 M/F data 1 selectie = Volger CW (Volgercontrolwoord)
• 61.2 M/F data 2 selectie = Gebruikte toerentalreferentie
• 61.3 M/F data 3 selectie = koppelreferentie act 5

• Data om vanaf de volgers gelezen te worden (optioneel)
• 60.14 M/F follower selectie (selectie van volgers waarvan gegevens worden

gelezen)
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• 62.4 Follower node 2 data 1 sel ... 62.12 Follower node 4 data 3 sel (toewijzing
van ontvangen gegevens van volgers)

Volger instellingen

• Master/volger link activering
• 60.1 M/F communicatie-poort (glasvezelkanaal of XD2D-selectie)
• 60.2 M/F node adres = 2…60
• 60.3 M/F modus = DDCS master (voor zowel glasvezel- als draadverbinding)
• 60.5 M/F HW verbinding (ring of ster voor glasvezel, ster voor draad)

• Mapping van data ontvangen van master
• 62.1 M/F data 1 selectie = CW 16bit
• 62.2 M/F data 2 selectie = Ref1 16bit
• 62.3 M/F data 3 selectie = Ref2 16bit

• Selectie van bedrijfsmodus en besturingslocatie
• 19.12 Ext1 besturingsmodus = Toerental or Koppel
• 20.1 Ext1 opdrachten = M/F link
• 20.2 Ext1 start trigger type = Niveau

• Keuze van referentiebronnen
• 22.11 Toerenref1 bron = M/F referentie 1
• 26.11 Koppelref 1 bron = M/F referentie 2

• Keuze van data die naar de master gezonden worden (optioneel)
• 61.1 M/F data 1 selectie = SW 16bit
• 61.2 M/F data 2 selectie = Act1 16bit
• 61.3 M/F data 3 selectie = Act2 16bit

Specificaties van de glasvezel master/volger link

• Maximum lengte optische-vezel kabel:
• FDCO-01/02 of RDCO-04 met POF (Plastic Optic Fiber): 30 m
• Voorafstandentot 1000m:gebruik tweeNOCR-01optischeconverter/repeaters

met glasvezelkabel (GOF, 62,5 micrometer, Multi-Mode)

• Maximum lengte afgeschermde kabel met getwist paar: 50 m

• Transmissiesnelheid: 4 Mbit/s

• Totale prestaties vande link: < 5msomreferenties over te dragen tussendemaster
en de volgers.

• Protocol: DDCS (Distributed Drives Communication System)

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 60 DDCS communicatie (pagina 459), 61 D2D en DDCS verzend da-
ta (pagina 476) en 62 D2D en DDCS ontvang data (pagina 483).

Gebeurtenissen: 7582M/Fcommloss (pagina584)enA7CBM/Fcommloss (pagina600).

Programmakenmerken 41



￭ Externe controllerinterface

Algemeen

De omvormer kan worden aangesloten op een externe controller (zoals de ABB AC
800M) met glasvezel- of twisted-pair-kabel. De ACS880 is compatibel met zowel de
ModuleBus- als de DriveBus-aansluiting. Merk op dat sommige functies van DriveBus
(zoals BusManager) niet ondersteund worden.

Topologie

Hieronder ziet u een voorbeeldverbinding met een omvormer op basis van ZCU of
BCUmet glasvezelkabels.

Voor omvormers met een ZCU-besturingseenheid is een extra FDCO DDCS-communi-
catiemodule nodig; voor omvormersmet een BCU -besturingseenheid is een RDCO- of
FDCO-module nodig. De BCU heeft een speciaal slot voor de RDCO - een FDCO-module
kan ook worden gebruikt met een BCU besturingseenheid, maar dan wordt een van de
drie universele slots voor optiemodules gereserveerd. Ring- en sterconfiguraties zijn
ookmogelijk op dezelfdemanier als bij demaster/volger link (zie sectieMaster/volger
functionaliteit (pagina 34)); het opmerkelijke verschil is dat de externe controller ver-
binding maakt met kanaal CH0 op de RDCO-module in plaats van CH2. Het kanaal op
de FDCO-communicatiemodule kan vrijelijk gekozen worden.

RT RTRT

Besturing

ACS880 ACS880

(ZCU) besturingseenheid (BCU) besturingseenheid

FDCO RDCO
CH0

T = Transmitter, R = Ontvanger

De externe controller kan ook worden aangesloten op de D2D (RS-485) connector met
eenafgeschermde, twisted-pair-kabel.Deverbindingwordtgeselecteerdmetparameter
60.51.

De overdrachtssnelheid kan worden geselecteerd met parameter 60.56.
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Communicatie

Decommunicatie tussendebesturing endeomvormerbestaat uit datasets van telkens
drie 16-bitwoorden.Debesturing stuurt eendataset naardeomvormer, diede volgende
dataset naar de besturing terugstuurt.

De communicatie gebruikt datasets 10…33. De inhoud van de datasets kan vrijelijk
geconfigureerd worden, maar dataset 10 bevat doorgaans het controlwoord en een of
twee referenties, terwijl dataset 11 het statuswoord en geselecteerde actuelewaarden
terugstuurt. Voor ModuleBus-communicatie kan de ACS880 worden ingesteld als een
"standaardomvormer" of een "engineeredomvormer"metparameter 60.50.ModuleBus
communicatie gebruikt datasets 1…4bij een "standaardomvormer" endatasets 10…33
bij een "speciaal ontworpen omvormer".

Het woord dat is gedefinieerd als het controlwoord is intern verbondenmet de omvor-
merlogica; de codering van de bits is zoals beschreven in hoofdstuk Inhoud van het
veldbuscontrolwoord (ABB-omvormerprofiel) (pagina 650). Op dezelfde manier is de
codering van het statuswoord zoals weergegeven in sectie Inhoud van het veldbussta-
tuswoord (ABB-omvormerprofiel) (pagina 652).

Standaard zijn datasets 32 en 33 toegewezen aandemailbox service,waarmeeparame-
terwaarden als volgt ingesteld of opgevraagd kunnen worden:

Parameter schrijven naar
omvormer

Zendadres
Waarde = 4865*

Gegevens verzenden

Waarde = 1234
Zend adres
feedback
Waarde = 4865*

Parameter lezen vanaf omvormer

Vraag adres
Waarde = 6147**
Gegevens
opvragen
Waarde = 4300
Vraag adres
feedback
Waarde = 6147**

Data set
32.1

Data set
32.2

Data set
33.1

Data set
32.3

Data set
33.2

Data set
33.3

Par. Waarde

19.01 1234

1

24.03 4300

.

.
.
.

.

.
.
.

Besturing ACS880

*19.01 → 13h.01h → 1301h = 4865

**24.03 → 18h.03h → 1803h = 6147

Metparameter 60.64kunnendatasets 24 en 25wordengeselecteerd in plaats vandata-
sets 32 en 33.
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De update-intervallen van de datasets zijn als volgt:

• Datasets 10…11: 2 ms

• Datasets 12…13: 4 ms

• Datasets 14…17: 10 ms

• Datasets 18…25, 32, 33: 100 ms.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 60 DDCS communicatie (pagina 459), 61 D2D en DDCS verzend da-
ta (pagina 476) en 62 D2D en DDCS ontvang data (pagina 483).

Gebeurtenissen: 7581DDCScontroller comm loss (pagina 584) enA7CADDCScontroller
comm loss (pagina 600).

￭ Sturing van een voedingseenheid (LSU)

Algemeen

Als de omvormer afzonderlijk geregelde vermogenseenheden en invertereenheden
heeft (ook wel lijnzijde en motorzijde-converters genoemd), kan de voedingseenheid
worden geregeld via de invertereenheid. De invertereenheid kan bijvoorbeeld een con-
trolwoorden referentiesnaardevoedingseenheidsturen,waardoorbeideunitsgestuurd
kunnen worden vanaf de interfaces van één besturingsprogramma.

Bij ACS880enkelvoudigeomvormers,wordende tweebesturingseenhedenaangesloten
op de fabriek. Bij ACS880 multidrives (omvormersystemen met één voedingseenheid
en meerdere invertereenheden), wordt deze functie doorgaans niet gebruikt.

Communicatie

Decommunicatie tussendeconverters endeomvormerbestaat uit datasets van telkens
drie 16-bit woorden. De invertereenheid stuurt een dataset naar de voedingseenheid,
die de volgende dataset naar de invertereenheid terugstuurt.

De communicatie gebruikt datasets 10 en 11, ge-updatedmet 2ms intervallen. Dataset
10 wordt door de invertereenheid naar de voedingseenheid gezonden, terwijl dataset
11 door de voedingseenheid naar de invertereenheid gezonden worden. De inhoud van
de datasets kan vrijelijk geconfigureerdworden,maar dataset 10 bevat doorgaans het
controlwoord, terwijl dataset 11 het statuswoord terugstuurt.

De basiscommunicatie wordt geïnitialiseerd door parameter 95.20. Hierdoor zullen
verscheidene parameters zichtbaar worden (zie hieronder).

Alsde voedingseenheid regeneratief is (zoals een IGBT-voedingseenheid), is hetmogelijk
om er een DC-spannings- en/of blindvermogensreferentie naartoe te sturen vanuit in-
verterparametergroep94 LSU regeling. Eengeneratorische voeding stuurt ook actuele
signalennaarde invertereenheid, die zichtbaar zijn inparametergroep1Actuelewaarden.
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Instellingen en diagnostiek

Parameters: 1.102 Lijn stroom (pagina 142)…1.164 LSU nominaal vermogen, 5.111 Lijn
converter temperatuur…5.121MCBsluiting teller, 6.36 LSUStatuswoord…6.43 LSUCW
gebr bit 3 selectie, 6.116 LSU omv. statuswoord 1…6.118 LSU startverh. statuswoord,
7.106 LSU loading package naam…7.107 LSU loading package versie, 30.101 LSU limiet-
woord 1…30.149 LSUmax vermogen limiet, 31.120 LSU aardfout…31.121 LSU voedings-
fase verlies, 95.20HWoptieswoord 1 (pagina 529) en 96.108 LSU stuurkaart boot (pagi-
na 543).

Parametergroepen: 60 DDCS communicatie (pagina 459), 61 D2D en DDCS verzend da-
ta (pagina476),62D2DenDDCSontvangdata(pagina483)en94LSUregeling(pagina518).

Gebeurtenissen: 7580 INU-LSU comm loss (pagina 584), 7584 LSU charge failed (pagi-
na584),AF80INU-LSUcommloss(pagina604)enAF85Linesideunitwarning(pagina604).

Motorbesturing

￭ Direct torque control (DTC)

De motorbesturing van de ACS880 is gebaseerd op Direct Torque Control (DTC), het
hoogwaardigemotorbesturingsplatform van ABB. Het schakelen van de uitgangshalf-
geleiders wordt gestuurd om de vereiste statorflux en het motorkoppel te bereiken.
De referentiewaarde voor de koppelregeling komt van de toerentalregeling, DC-span-
ningsregeling of rechtstreeks van een externe koppelreferentiebron.

Motorbesturing vereist meting van de DC-spanning en twee motorfasestromen. Sta-
torflux wordt berekend door de motorspanning te integreren in de vectorruimte. Mo-
torkoppel wordt berekend als vectorproduct van de statorflux en de motorstroom.
Door het geïdentificeerdemotormodel te gebruiken,wordt de schatting vande stator-
flux verbeterd. Het actuele motoras-toerental is niet nodig voor de motorbesturing.

Het belangrijkste verschil tussen traditionele regeling en DTC is dat koppelregeling op
hetzelfde tijdniveauwerkt als de vermogensschakelaarregeling. Er is geen afzonderlijke
spanning- en frequentiegestuurde PWMmodulator; de schakeling van de uitgangstrap
is volledig gebaseerd op de elektromagnetische status van de motor.

De grootste nauwkeurigheid vanmotorbesturingwordt bereikt door het activeren van
een afzonderlijke motoridentificatierun (ID-run).

Zie ook de sectie Scalaire motorbesturing (pagina 62).

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 99.4 Motor besturing modus (pagina 553) en 99.13 ID-run verzocht (pagi-
na 556).
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￭ Referentieramps

Acceleratie- en deceleratieaanlooptijden kunnen afzonderlijk worden ingesteld voor
toerental, frequentie en koppelreferentie.

Met een toerentalreferentie of frequentiereferentie worden de ramps gedefinieerd als
de tijd die de omvormer nodig heeft om te versnellen of te vertragen tussen toerental
of frequentie nul en de waarde gedefinieerd door parameter 46.1 of 46.2. De gebruiker
kan schakelen tussen twee vooraf ingestelde rampsets door middel van een binaire
bron zoals een digitale ingang. Bij toerentalreferentie kan ook de vorm van de ramp
geregeld worden.

Bij een koppelreferentie worden de ramps gedefinieerd als de tijd die de referentie
nodig heeft om te veranderen tussen nul en het nominale motorkoppel (parameter
1.30).

Speciale acceleratie-/deceleratieramps

De versnellings-/vertragingstijden voor de joggingfunctie kunnen afzonderlijk worden
gedefinieerd; zie sectie Jogging (pagina 60).

De veranderingssnelheid van de motorpotentiometerfunctie (pagina 73) is instelbaar.
Dezelfde snelheid is van toepassing in beide richtingen.

Er kan een deceleratieramp gedefinieerd worden voor noodstop ("Off3" modus).

Instellingen en diagnostiek

Parameters:

• Toerentalreferentieramping: 23.11Hellingset selectie…23.19Dec vorm tijd 2 en 46.1
Toerentalschaling (pagina 419).

• Koppelreferentieramping: 1.30Nominaal koppel schaling (pagina 140), 26.18Koppel
opg. hellingtijd (pagina 307) en 26.19 Koppel neerg. hellingtijd (pagina 307).

• Frequentiereferentieramping: 28.71 Freq hellingset selectie…28.75 Freq decelera-
tietijd 2 en 46.2 Frequentie schaling (pagina 419).

• Jogging: 23.20 Acc tijd jogging (pagina 283) en 23.21 Dec tijd jogging (pagina 283).

• Motorpotentiometer: 22.75 Motor pot meter hellingtijd (pagina 278).

• Noodstop ("Off3" modus): 23.23 Noodstop tijd (pagina 283).
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￭ Constante toerentallen/frequenties

Constante toerentallen en frequenties zijn vooraf gedefinieerde referenties die snel
geactiveerd kunnen worden, bijvoorbeeld via digitale ingangen. Het is mogelijk om
maximaal 7 constante toerentallen te definiëren voor toerentalregeling en 7 constante
frequenties voor frequentieregeling.

WAARSCHUWING!
Constantesnelhedenen frequentiesoverschrijvendenormale referentie, ongeacht
waar de referentie vandaan komt.

De functie voor constante snelheden/frequenties werkt op een tijdniveau van 2 ms.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 22 Toerentalref selectie (pagina 271) en 28 Frequentie referentie
keten (pagina 314).

￭ Kritieke toerentallen/frequenties

Er kunnenkritieke-toerentallen (soms "skip toerentallen" genoemd) vooraf gedefinieerd
worden voor toepassingenwaarbij het noodzakelijk is ombepaaldemotortoerentallen
of toerentalbanden te vermijden vanwegebijvoorbeeldmechanische resonantieproble-
men.

De kritieke toerentallen functie voorkomtdat de referentie voor langere tijd binnen een
kritieke band blijft. Wanneer een veranderende referentie (22.87) een kritiek bereik
binnengaat, bevriest de uitgang van de functie (22.1) totdat de referentie het bereik
verlaat. Elke directe wijziging in de uitgang wordt afgevlakt door de rampfunctie ver-
derop in de referentieketen.

De functie is ookbeschikbaar voor scalairmotorbesturingmet een frequentiereferentie.
De invoer van de functie wordt weergegeven door parameter 28.96 Frequentieref act
7, de uitvoer door parameter 28.97 Frequentieref onbegrensd.

Voorbeeld

Een ventilator gaat trillen in het gebied van 540 tot 690 tpm en 1380 tot 1560 tpm. Om
de omvormer deze toerentalbereiken te laten overslaan,

• de functie voor kritieke toerentallen inschakelen door bit 0 van parameter 22.51 in
te schakelen, en

• stel de kritieke toerentalbereiken in zoals in onderstaande afbeelding.
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1560

1380

690

540

1 2 3 4 22.87 (tpm)
(invoer van functie)

22.01 (tpm)
(uitvoer van functie)

Parameter 22.52 = 540 tpm1

Parameter 22.53 = 690 tpm2

Parameter 22.54 = 1380 tpm3

Parameter 22.55 = 1560 tpm4

Instellingen en diagnostiek

Parameters:

• Kritieke toerentallen: 22.51 Kritische toeren functie..22.57 Kritisch toerental 3
hoog (pagina 277)

• Kritieke frequenties: 28.51 Kritische frequentie functie…28.57 Kritische frequentie
3 hoog.

￭ Toerentalregeling autotune

De toerentalregeling van de omvormer kan automatisch worden aangepast met de
autotune-functie. Autotuning is gebaseerd op een schatting van de mechanische tijd-
constante (traagheid) van de motor en machine.

De autotune-routine laat demotor een reeks versnellings-/vertragingscycli doorlopen,
waarvan het aantal kanworden ingesteldmet parameter 25.40. Hogerewaarden zullen
nauwkeuriger resultaten opleveren, vooral wanneer het verschil tussen begin- en
maximum toerental klein is.

Hetmaximumkoppel dat tijdens autotuningwordt gebruikt, is het initiële koppel (d.w.z.
het koppel wanneer de routine wordt geactiveerd) plus 25.38, tenzij dit wordt beperkt
door demaximum koppellimiet (parametergroep 30 Limieten) of het nominalemotor-
koppel (parametergroep99Motorgegevens).Hetberekendemaximumtoerental tijdens
de routine is het begintoerental (d.w.z. het toerental wanneer de routine wordt geacti-
veerd) + 25.39, tenzij deze wordt beperkt door parameter 30.12 of 99.9.

Onderstaand diagram toont het gedrag van toerental en koppel tijdens de autotune
routine. In dit voorbeeld is 25.40 ingesteld op 2.
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Initieel koppel +
[25.38]

Initieel koppel

Initieel toerental +
[25.39]

Begintoerental

t

Opmerking:

• Als de omvormer het benodigde remvermogen tijdens de routine niet kan leveren,
zullen de resultaten alleen opde acceleratiefasengebaseerdworden, en zullen deze
niet zo nauwkeurig zijn als bij volledig remvermogen.

• De motor zal aan het einde van elke acceleratiefase het berekende maximum toe-
rental licht overschrijden.

Voordat u de autotune routine activeert

Noodzakelijke voorwaarden voor het uitvoeren van de autotune-routine zijn:

• De motor identificatie run (ID-run) is met succes voltooid

• Toerental- en koppellimieten (parametergroep 30 Limieten) zijn ingesteld

• De toerentalfeedback is gemonitord voor geluid, trillingen en andere verstoringen
veroorzaakt door de mechanica van het systeem, en
• toerentalfeedbackfiltering (parametergroep 90 Terugkop selectie)
• toerentalfoutfiltering (parametergroep 24 Bepalen toerentalref) en
• nultoerental (parameters 21.6 en 21.7) zijn ingesteld om deze storingen te eli-

mineren.

• De omvormer is gestart en loopt in toerentalregelingmodus.
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Nadat aan deze voorwaarden is voldaan, kan autotuning worden geactiveerd door pa-
rameter 25.33 (of de signaalbron die erdoor wordt geselecteerd).

Autotune modi

Autotuning kan op drie verschillende manieren worden uitgevoerd, afhankelijk van de
instelling van parameter 25.34. De selecties Vloeiend, Normaal enStrak definiëren hoe
de koppelreferentie van de omvormer moet reageren op een toerentalreferentiestap
na tuning. De selectie Vloeiend zal een trage maar robuuste respons opleveren; Strak
zal een snelle respons opleveren maar mogelijk te hoge versterkingswaarden voor
sommige toepassingen. De onderstaande afbeelding toont de toerenrespons bij een
toerentalreferentiestap (doorgaans 1…20%).

[n/nN] %

t

A B C D

OndergecompenseerdA

Normaal afgeregeld (autotuning)B

Normaal afgeregeld (handmatig). Betere dynamische prestaties dan bij BC

Overgecompenseerde toerentalregelingD

Autotune resultaten

Aan het einde van een succesvolle autotune-routine, worden de resultaten ervan auto-
matisch overgebracht naar de parameters

• 25.2 (proportionele versterking van de toerentalregeling)

• 25.3 (integratietijd van het toerentalregeling)

• 25.37 (mechanische tijdconstante van de motor en machine).

Het is echter nog steedsmogelijk omde versterking, integratietijd en differentiatietijd
van de regelaar handmatig aan te passen.
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Hieronderwordt eenvereenvoudigdblokschemavande toerentalregelingweergegeven.
De uitgang van de regeling is de referentie voor de koppelregeling.

-
+ ++

+

Differentiële
acceleratie-
compensatie

Proportioneel,
integraal

Differentieel

Koppelreferentie

Actueel
toerental

Toerentalreferentie
Foutwaarde

Waarschuwingsindicaties

Er wordt een waarschuwingsbericht AF90 gegenereerd als de autotune-routine niet
succesvol wordt voltooid.

Zie het hoofdstuk Foutopsporing voor meer informatie.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 25.33 TT controller autotune (pagina 302)…25.40Autotuneherh. tijden (pa-
gina 303).

Gebeurtenissen: AF90 Speed controller autotuning (pagina 604).

￭ Oscillatiedemping

Deoscillatiedempingkangebruiktwordenomoscillaties, veroorzaaktdoormechanische
delen of een oscillerende DC-spanning, te neutraliseren. De ingang - een signaal dat de
oscillatieweergeeft -wordt geselecteerddoor parameter 26.53. Deoscillatiedempings-
functie geeft een sinus (26.58) die kan worden gesommeerd met de koppelreferentie
met een geschikte versterking (26.57) en faseverschuiving (26.56).

Het oscillatie-demping algoritme kan geactiveerd worden zonder de uitgang op de re-
ferentieketen aan te sluiten, waardoor het mogelijk is om de ingang en uitgang van de
functie te vergelijken en verdere aanpassingen tedoen, vóórdat het resultaat toegepast
wordt.
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Afstelprocedure voor oscillatie-demping

Selecteer de ingang met 26.53 
Activeer het algoritme met 26.51 
Zet 26.57 op 0

Bereken de oscillatiefrequentie uit het signaal (gebruik het 
hulpprogramma Drive Composer pc-tool) en stel 26.55 in
Set 26.561)

Verhoog26.57 geleidelijk zodat het algoritme begint te werken

Oscillatieamplitude neemt af Oscillatieamplitude neemt toe

Verhoog26.57 en pas 26.56 aan indien nodig Probeer andere waarden voor 26.56

Verhoog26.57 om de oscillatie volledig te
onderdrukken

1)Als de fasering van een DC-oscillatie niet door meting bepaald kan worden, is de
waarde 0 graden meestal een geschikte beginwaarde.

Opmerking:Wijziging van de tijdconstante van het laagdoorlaatfilter van de toerental-
fout of de integratietijd van de toerentalregeling kan gevolgen hebben voor de tuning
van het oscillatie-demping algoritme. Het is aanbevolen om eerst de toerentalregeling
af te stemmen, vóór het oscillatie-demping algoritme. (De versterking van de toeren-
talregeling kan aangepast worden na de tuning van dit algoritme.)

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 26.51Oscillatiedemping (pagina310)…26.58Oscillatiedempinguitgang (pa-
gina 312).

￭ Resonantie frequentie eliminatie

Het besturingsprogramma bevat een notchpfilter functie voor het verwijderen van de
resonantiefrequenties uit het toerentalfout-signaal.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 24.13 RFE toerenfilter (pagina 288)…24.17Demping vanpool (pagina 290).
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￭ Rush-regeling

Bij koppelregelingkandemotormogelijkgaanpiekenalsdebelastingplotseling verloren
zou gaan. Het besturingsprogramma heeft een rush-besturingsfunctie die de koppel-
referentie verlaagt als het motortoerental (90.1) boven parameter 30.11 of 30.12komt.

Motortoerental

Overtoeren uitschakelniveau

Piekregeling actief

Overtoeren uitschakelniveau

30.12

30.11

0

31.30

31.30

Tijd

De functie isgebaseerdopeenPI-regelaar.Deproportionele versterkingen integratietijd
kangedefinieerdworden via parameters.Wanneer dezeopnul ingesteldworden,wordt
de piekregeling uitgeschakeld.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen:30Limieten(pagina329),31Fout functies (pagina340)en90Terugkop
selectie (pagina 493).

Parameters: 26.81 Versterking piekregeling (pagina 313) en 26.82 Integratietijd piekre-
geling (pagina 313).

￭ Encoder-ondersteuning

Het programma ondersteunt twee single-turn of multiturn encoders (of resolvers). De
volgende optionele interfacemodules zijn beschikbaar:

• TTL-encoderinterface FEN-01: tweeTTL-ingangen, TTL-uitgang (voor encoderemu-
latie en echo) en twee digitale ingangen

• AbsoluteencoderinterfaceFEN-11: absoluteencoderingang,TTL-ingang,TTL-uitgang
(voor encoderemulatie en echo) en twee digitale ingangen
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• Resolverinterface FEN-21: resolveringang, TTL-ingang, TTL-uitgang (voor encoder-
emulatie en echo) en twee digitale ingangen

• HTL-encoderinterface FEN-31: HTL encoder input, TTL uitgang (voor encoder
emulatie en echo) en twee digitale ingangen

• HTL/TTL-encoderinterfaceFSE-31 (voorgebruikmet eenFSO-xx veiligheidsfunctie-
module): TweeHTL/TTL encoder-ingangen (éénHTL-ingangondersteund ten tijde
van publicatie).

De interfacemodule kan geïnstalleerd worden op één van de optieslots op de omvor-
merbesturingseenheid. De module (behalve de FSE-31) kan ook geïnstalleerd worden
op een FEA-03 uitbreidingsadapter.

Encoder echo en emulatie

Zowel encoder-echoals encoder-emulatiewordenondersteunddoordebovenvermelde
FEN-xx interfaces.

Encoder echo is beschikbaar bij TTL, TTL+ enHTL encoders. Het signaal ontvangen van
de encoder wordt ongewijzigd naar de TTL uitgang doorgegeven. Hierdoor wordt het
mogelijk om één encoder op meerdere omvormers aan te sluiten.

Encoder emulatie geeft ook het encoder signaal aan de uitgang door, maar het signaal
is ofwel geschaald, of positiedata zijn geconverteerdnaar pulsen. Emulatie kangebruikt
wordenwanneer absolute encoder of resolver positie geconverteerdmoetwordennaar
TTL pulsen, of wanneer het signaal geconverteerd moet worden naar een ander puls-
nummer dan het origineel.

Feedback over belasting en motor

Er kunnendrie verschillendebronnengebruiktwordenals toerental- enpositie-feedback:
encoder 1, encoder 2, of schatting vanmotorpositie. Elk van deze kan gebruikt worden
voor belastingpositie-berekening of motorbesturing. De belastingpositie-berekening
maakt het bijvoorbeeld mogelijk om de positie van een transportband te bepalen of
de hoogte van de belasting aan een kraan. De feedbackbronnen worden geselecteerd
met de parameters 90.41 en 90.51.

Voorgedetailleerdeparameterverbindingenvandemotor-enbelastingfeedbackfuncties,
zie deblokschema's oppagina's 661 en662. Zie hoofdstukPositieteller (pagina 55)voor
meer informatie over het berekenen van de belastingpositie.

Allemechanischeoverbrengingsverhoudingen tussendecomponenten (motor,motor-
encoder, belasting, belasting-encoder) worden gespecificeerd met de overbrengings-
parameters in onderstaand schema.
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Schaling belasting-
encoder naar belasting

Schalen van
motor naar
belasting

Schaling motor-
encoder naar motor

Last-encoder Motor
encoder

Belasting

90.53

90.54

90.61

90.62

90.43

90.44

X

Y YY Y

X XX
e eM

1

Elke overbrengingsverhouding tussen de belasting-encoder en de belasting wordt ge-
definieerddoor90.53en90.54.Opdezelfdemanierwordtelkeoverbrengingsverhouding
tussen demotorencoder en demotor gedefinieerd door 90.43 en 90.44. Als de interne
geschatte positie wordt gekozen als belastingfeedback, kan de overbrengingsverhou-
ding tussen de motor en de belasting worden gedefinieerd door 90.61 en 90.62. Stan-
daardzijn allebovengenoemdeverhoudingen1:1.Deverhoudingenkunnenalleenworden
gewijzigd als de omvormer is gestopt; nieuwe instellingenmoetenwordengevalideerd
door 91.10.

Positieteller

Het besturingsprogrammabevat een positieteller-functie die gebruikt kanworden om
de positie van de belasting aan te geven. De uitgang van de tellerfunctie, parameter
90.7, geeft het geschaalde aantal omwentelingen aan dat is afgelezen van de geselec-
teerde bron (zie sectie Feedback over belasting en motor (pagina 54)).

De relatie tussen omwentelingen van de motoras en de translatorische beweging van
de belasting (in een gegeven afstandseenheid) wordt bepaald door de parameters
90.63 en90.64.Dezeoverbrengingsfunctie kangewijzigdworden zonder datparameter
verversen of positieteller reïnitialisatie nodig is – echter, de telleruitgang wordt alleen
ge-updatet nadat nieuwe positie-ingangsdata ontvangen is.

Voor gedetailleerde parameterverbindingen van de belastingfeedbackfunctie, zie het
blokschema op pagina 662.
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(Naderingsschakelaar) Bron ingesteld op 90.67 1 0

(Initialisatieblokkering) Bron ingesteld door 90.68 1 0

90.35 1

bit 4, Positie counter init ready 0

90.35 1

bit 5, Positie counter re-init disabled 0

(Verzoek om opnieuw in te stellen), bron ingesteld door
90.690

Fout omvormer 1

0

+2147483647

90.07

0

(beginwaarde) Bron ingesteld door 90.59 
(standaard, 90.58

-2147483648

Depositietellerwordt geïnitialiseerd door eenbekende fysieke positie vandebelasting
in te stellen in het besturingsprogramma. De beginpositie (bijvoorbeeld de start/nul-
positie of deafstandervan) kanhandmatigworden ingevoerd in eenparameter (90.58)
of worden overgenomen uit een andere parameter. Deze positie wordt ingesteld als
de waarde van de positieteller (90.7) wanneer de door 90.67geselecteerde bron, zoals
een naderingsschakelaar aangesloten op een digitale ingang, wordt geactiveerd. Een
succesvolle initialisatie wordt aangegeven door bit 4 van 90.35.

Elke volgende initialisatie van de teller moet eerst worden ingeschakeld door 90.69.
Om een tijdvenster voor initialisaties te definiëren, kan 90.68 worden gebruikt om het
signaal van de naderingsschakelaar te blokkeren. Ook een actieve fout in de omvormer
zal de teller-initialisatie voorkomen.

Beheren encoder-fout

Wanneer een encoder wordt gebruikt voor feedback van de belasting, wordt de actie
die wordt ondernomen in het geval van een encoderfout gespecificeerd in 90.55. Als
de parameter is ingesteld opWaarschuwing, wordt de berekening voortgezet op basis
van de geschatte motorpositie. Als de encoder-fout hersteld is, zal de berekening
vloeiend terugkeren naar encoder-feedback. De belastingpositiesignalen (90.4, 90.5
en 90.7) worden voortdurend bijgewerkt, maar bit 6 van 90.35 wordt ingesteld om
mogelijk onnauwkeurige positiegegevens aan te geven. Bovendien wordt bit 4 van
90.35 bij de volgende stop gewist als aanbeveling om de positieteller opnieuw te initi-
aliseren.

Parameter 90.60 definieert of de positieberekening wordt hervat vanaf de vorige
waarde na een encoderfout of een herstart van de besturingseenheid. Bit 4 van 90.35
wordt standaardgewist na een fout,wat aangeeft dat herinitialisatie nodig is. Als 90.60
is ingesteld op Ga door vanaf vorige waarde, blijven de positiewaarden behouden na
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een fout of reboot; bit 6 van 90.35 wordt echter ingesteld om aan te geven dat er een
fout is opgetreden.

Opmerking: Bij een multiturn absolute encoder wordt bit 6 van 90.35 bij de volgende
stop van de omvormer gewist als de encoder de fout heeft hersteld; bit 4 wordt niet
gewist. De status van de positieteller blijft behouden gedurende een herstart van de
besturing, waarna de positieberekening wordt hervat vanaf de absolute positie die
door de encoder wordt gegeven, rekening houdend met de in 90.58opgegeven begin-
positie.

WAARSCHUWING!
Als de omvormer zich in de stopstatus bevindt wanneer er een encoderfout op-
treedt of als de omvormer geen stroom krijgt, worden de parameters 90.4, 90.5,
90.7 en 90.35 niet bijgewerkt omdat er geen beweging van de belasting kan
worden gedetecteerd. Wanneer u eerdere positiewaarden gebruikt (90.60 is in-
gesteld op Ga door vanaf vorigewaarde), moet u er rekeningmee houden dat de
positiegegevens onbetrouwbaar zijn als de belasting kan bewegen.

Lezen/schrijven van positieteller-waarden via veldbus

De parameters van de positietellerfunctie, zoals 90.7 en 90.58, zijn in de volgende for-
maten toegankelijk vanuit een bovenliggend besturingssysteem:

• 16-bits integer (als 16 bits voldoende zijn voor de applicatie)

• 32-bits integer (is toegankelijk als twee opeenvolgende 16-bits woorden).

Om bijvoorbeeld parameter 90.7 via de veldbus te lezen, stelt u de selectieparameter
van de gewenste dataset (in groep 52) in op Other - 90.7en selecteert u het formaat.
Als u een 32-bits format selecteert,wordt het daaropvolgendedatawoordookautoma-
tisch gereserveerd.

Configuratie van HTL-encoder-motorfeedback

1. Geef het type encoderinterfacemodule op (parameter 91.11 = FEN-31) en de slot
waarin de module is geïnstalleerd (91.12).

2. Geef het type encoder op (92.1 = HTL). De lijst met parameters zal opnieuw vanaf
de omvormer gelezen worden nadat de waarde gewijzigd is.

3. Geef de interfacemodule op waarop de encoder is aangesloten (92.2 = Module 1).

4. Stel het aantal pulsen in volgens het typeplaatje van de encoder (92.10).

5. Als deencodermet eenander toerental draait dandemotor (d.w.z. niet rechtstreeks
op de motoras is gemonteerd), voer dan de overbrengingsverhouding in bij 90.43
en 90.44.

6. Stel parameter 91.10 in op Ververs om de nieuwe parameterinstellingen toe te
passen. De parameter wordt automatisch teruggezet naar Gereed.

7. Controleer of 91.2 het juiste type interfacemodule (FEN-31) weergeeft. Controleer
ook de status van de module; beide leds dienen groen te branden.
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8. Start de motor met een referentie van bijv. 400 tpm.

9. Vergelijk het geschatte toerental (1.2) met het gemeten toerental (1.4). Als de
waarden hetzelfde zijn, stel dan de encoder in als feedbackbron (90.41 = Encoder
1).

10. Specificeer deactie diewordtondernomenals het feedbacksignaalwegvalt (90.45).

Voorbeeld 1: Dezelfde encoder gebruiken voor belasting en motor feedback

De omvormer regelt eenmotor die gebruikt wordt voor het hijsen van een lastmet een
kraan. Een encoder bevestigd aandemotoraswordt als feedbackgebruikt voormotor-
sturing. Dezelfde encoder wordt ook gebruikt voor het berekenen van de hoogte van
de belasting in de gewenste eenheid. Er bestaat een verhouding tussen demotoras en
de kabeltrommel. De encoder wordt geconfigureerd als Encoder 1 zoals hierboven ge-
toond inConfiguratie vanHTL-encoder-motorfeedback. Bovendienwordendevolgende
instellingen gedaan:

• 90.43 = 1

• 90.44 = 1
(Geen overbrenging nodig omdat de encoder rechtstreeks op demotoras gemon-
teerd is.)

• 90.51 = Encoder 1

• 90.53 = 1

• 90.54 = 50
De kabeltrommel maakt een omwenteling per 50 omwentelingen van de motoras.

• 90.61 = 1

• 90.62 = 1
(Deze parameters hoeven niet gewijzigd te worden omdat positie-schatting niet
gebruikt wordt voor feedback.)

• 90.63 = 7

• 90.64 = 10
Debelastingbeweegt 70 centimeter, datwil zeggen. 7/10 van eenmeter, per enkele
omwenteling van de kabeltrommel.

De belastinghoogte in meters kan worden afgelezen van 90.7, terwijl 90.3 het rotatie-
toerental van de kabeltrommel weergeeft.

Voorbeeld 2: Twee encoders gebruiken

Éénencoder (encoder 1)wordtgebruikt voormotor feedback.De encoder is verbonden
metdemotoras via eenoverbrenging. Eenandere encoder (encoder 2)meethet lijntoe-
rental elders in de machine. Elke encoder wordt geconfigureerd zoals weergegeven in
ConfiguratievanHTL-encoder-motorfeedbackhierboven.Bovendienwordendevolgende
instellingen gedaan:

• 90.41 = Encoder 1
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• 90.43 = 1

• 90.44 = 3
De encoder maakt drie omwentelingen per enkele omwenteling van de motoras.

• 90.51 = Encoder 2

Het lijntoerental gemeten door encoder 2 kan worden afgelezen vanaf 90.3. Deze
waarde wordt gegeven in omwentelingen per minuut, die kunnen worden omgezet in
een andere eenheidmet behulp van 90.53 en 90.54. Merk op dat de constante aanvoer-
versnelling niet kan worden gebruikt in deze conversie omdat deze geen invloed heeft
op 90.3.

Voorbeeld 3: ACS 600 / ACS800 compatibiliteit

Bij ACS 600 en ACS800 omvormers, worden zowel de stijgende als de dalende flanken
van encoderkanalen A en B doorgaans geteld, om de best mogelijke nauwkeurigheid
te bereiken. Zo is het ontvangen aantal pulsen per omwenteling gelijk aan vier keer het
nominale pulsaantal van de encoder.

In dit voorbeeld is eenHTL-type 2048-pulsencoder rechtstreeksopdemotorasgemon-
teerd. De gewenste beginpositie die correspondeert met de naderingsschakelaar is
66770.

In de ACS880 zijn de volgende instellingen gedaan:

• 92.1 = HTL

• 92.2 = Module 1

• 92.10 = 2048

• 92.13 = Vrijgeven

• 90.51 = Encoder 1

• 90.63 = 8192 (ie. 4 × waarde van 92.10, omdat het ontvangen aantal pulsen 4 keer
nominaal is. Zie ook parameter 92.12)

• De gewenste parameter "data out" is ingesteld op Other - 90.58 (32-bits formaat).
Alleen het hoge woord moet gespecificeerd worden – het daaropvolgende data-
woord is automatisch gereserveerd voor het lage woord.

• De gewenste bronnen (zoals digitale ingangen of user bits van het controlwoord)
worden geselecteerd in 90.67 en 90.69.

Voer in de PLC, als de beginwaarde ingesteld is in 32-bits format met gebruik van lage
en hoge woorden (corresponderend met ACS800 parameters POS COUNT INIT LO en
POS COUNT INIT HI), de waarde 66770 als volgt in deze woorden in:

• Bijv. PROFIBUS:
• FBA data uit x = POS COUNT INIT HI = 1 (omdat bit 16 gelijk is aan 65536)
• FBA data uit (x + 1) = POS COUNT INIT LO = 1234.

• ABB Automation die DDCS communicatie gebruikt, bijv.:
• Data set 12.1 = POS COUNT INIT HI
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• Data set 12.2 = POS COUNT INIT LO

Omde configuratie van de PLC te testen, initialiseert u de positieteller met de encoder
aangesloten. De initiële waarde die door de PLC wordt verzonden, moet onmiddellijk
worden weerspiegeld door 90.7 in de omvormer. Dezelfde waarde dient dan in de PLC
te verschijnen nadat deze vanaf de omvormer gelezen is.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen 90 Terugkop selectie (pagina 493), 91 Instellingen encoder modu-
le (pagina 504), 92 Encoder 1 configuratie (pagina 508) en93Encoder 2 configuratie (pa-
gina 515).

￭ Jogging

De joggingfunctie maakt het mogelijk om via eenmomentschakelaar demotor kort te
laten draaien. De joggingfunctiewordt doorgaans gebruikt tijdens onderhoud of inbe-
drijfstelling om de machine lokaal te besturen.

Er zijn twee joggingfuncties (1 en 2) beschikbaar, elk met zijn eigen activeringbronnen
en referenties. De signaalbronnen worden geselecteerd met de parameters 20.26 en
20.27. Als joggen isgeactiveerd, startdeomvormerenaccelereert naarhetgedefinieerde
joggingtoerental (22.42 of 22.43) langs de gedefinieerde joggingsacceleratie-ramp
(23.20). Na het uitschakelen van het activeringssignaal vertraagt de omvormer tot stil-
stand langs de gedefinieerde jogging deceleratieramp (23.21).

De afbeelding en tabel hieronder geven een voorbeeld van hoe de omvormer werkt tij-
dens jogging. In het voorbeeld wordt de rampstop-modus gebruikt (zie parameter
21.3).

• Jog cmd = Toestand van bron ingesteld door parameter 20.26 of 20.27

• Jog enable = Status van bron ingesteld door parameter 20.25

• Start cmd = status van het startcommando van de omvormer.

Jog cmd

Jog
inschakelen

Start cmd

Toerental

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 t
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BeschrijvingStart
cmd

Jog in-
scha-
kelen

JogcmdFase

Omvormer accelereert naar jogging-toerental langsdeacce-
leratieramp van de joggingfunctie.

0111-2

Omvormer volgt de jogreferentie.0112-3

Omvormer decelereert naar nul toeren langsdedeceleratie-
ramp van de joggingfunctie.

0103-4

Omvormer gestopt.0104-5

Omvormer accelereert naar jogging-toerental langsdeacce-
leratieramp van de joggingfunctie.

0115-6

Omvormer volgt de jogreferentie.0116-7

Omvormer decelereert naar nul toeren langsdedeceleratie-
ramp van de joggingfunctie.

0107-8

Omvormer gestopt. Zo lang het jog-inschakelsignaal aan is,
wordenstartcommando´sgenegeerd.Nadat jog-inschakelen
uitgeschakeld wordt, is een nieuw startcommando vereist.

01→008-9

Deomvormer accelereert naar het toerentalreferentie langs
de geselecteerde acceleratieramp (parameters 23.11...23.19
).

10x9-10

Omvormer volgt de toerentalreferentie.10x10-11

Deomvormerwordt langsdegeselecteerdedeceleratieramp
afgeremd tot toerental nul (parameters 23.11...23.19 ).

00x11-12

Omvormer gestopt.00x12-13

Deomvormer accelereert naar het toerentalreferentie langs
de geselecteerde acceleratieramp (parameters 23.11...23.19
).

10x13-14

Omvormer volgt de toerentalreferentie. Zo lang het start-
commandoaan is,wordthet jog-inschakelsignaalgenegeerd.
Als het jog-inschakelsignaal aan is wanneer het startcom-
mando uitgeschakeld wordt, wordt jogging onmiddellijk
ingeschakeld.

10→1x14-15

Startcommandowordt uitgeschakeld. Deomvormer begint
te vertragen langs de geselecteerde deceleratieramp (para-
meters 23.11...23.19 ).

010→115-16

Wanneer het jogcommando ingeschakeld wordt, neemt de
decelererendeomvormerdedeceleratierampvande jogging-
functie aan.

Omvormer volgt de jogreferentie.01116-17

Omvormer decelereert langs de deceleratieramp van de
joggingfunctie.

01→0017-18

De omvormer decelereert naar toerental nul langs de gese-
lecteerde deceleratieramp (parameters 23.11

00018-19
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Zie ook het blokschema op pagina 660.

De joggingfunctie werkt binnen 2 ms.

Opmerking:

• Jogging is niet beschikbaar wanneer de omvormer onder lokale besturing staat.

• Joggingkanniet ingeschakeldwordenwanneer het startcommandovandeomvor-
mer aan is, of de omvormer startte wanneer jogging ingeschakeld is. Het starten
van de omvormer nadat jog-inschakelen uitgeschakeld is, vereist een nieuw start-
commando.

WAARSCHUWING!
Als jogging ingeschakeld en geactiveerd wordt terwijl het startcommando
aan is, zal jogging geactiveerd worden zo gauw als het startcommando uit-
geschakeld wordt.

• Als beide joggingfunctiesgeactiveerd zijn, heeft de functie die het eerst geactiveerd
werd prioriteit.

• Jogging gebruikt de toerentalregelingmodus.

• De ramptijden (parameters 23.16...23.19) zijn niet van toepassingopde versnellings-
/deceleratieramps.

• De inching-functies die via de veldbus worden geactiveerd (zie parameter 6.1, bit
8...9) gebruiken de referenties en ramptijden die zijn gedefinieerd voor joggen,
maar hebben het jog-inschakelsignaal niet nodig.

Instellingen en diagnostiek

Parameters:20.25Joggen inschakelen(pagina258),20.26Jogging1startbron(pagina258),
20.27 Jogging 2 startbron (pagina 259), 22.42 Jogging 1 ref (pagina 276), 22.43 Jogging
2 ref (pagina276), 23.20Acc tijd jogging (pagina283)en23.21Dec tijd jogging (pagina283).

￭ Scalaire motorbesturing

Het is mogelijk om scalairbesturing in plaats van DTC (Direct Torque Control) als mo-
torbesturing te kiezen. In de scalaire besturingsmodus wordt de omvormer geregeld
met een toerental of frequentie referentie. De uitstekende prestatie van DTC wordt
echter niet bereikt in scalairbesturing.

Het verdient aanbeveling om scalair-motorbesturing te activeren

• als de nominale motorstroomminder is dan 1/6 van de nominale uitgangsstroom
van de omvormer

• als de omvormer zonder aangesloten motor wordt gebruikt (bijvoorbeeld voor
testdoeleinden)

• als eenmiddenspanningsmotor via een step-up transformator op de omvormer is
aangesloten, of
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• bij omvormers met meerdere aangesloten motoren, als
• de belasting niet gelijk verdeeld is tussen de motoren,
• de motoren van verschillende groottes zijn, of
• de motoren gewijzigd zullen worden na motoridentificatie (ID-run)

Bij scalairbesturing zijn sommige standaardfuncties niet beschikbaar.

Zie ook de sectie Bedrijfsmodi van de omvormer (pagina 26).

IR-compensatie voor scalairbesturing

IR-compensatie (ook bekend als spanningsboost) is alleen beschikbaar bij gebruik van
scalaire motorbesturing. Bij actieve IR-compensatie geeft de omvormer een extra
spanningsboost aandemotor bij lage toeren. IR-compensatie is nuttig in toepassingen
die een hoog losbreekkoppel vereisen. Bij step-up applicaties kan er geen spanning
door de transformator gevoerd worden bij 0 Hz, daarom is er een extra grenspunt be-
schikbaar voor het definiëren van de compensatie dichtbij frequentie nul.

Bij Direct Torque Control (DTC) is geen IR-compensatie mogelijk of noodzakelijk, aan-
gezien het automatisch toegepast wordt.

Motorspanning

f(Hz)

IR compensatie

Geen
compensatie

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 19.20 Eenheid scal. besturingsref (pagina 248), 97.12 IR comp step-up fre-
quentie (pagina 547), 97.13 IR compensatie (pagina 548) en 99.4 Motor besturing mo-
dus (pagina 553).

Parametergroep: 28 Frequentie referentie keten (pagina 314).

￭ Autophasing

Autophasing is een automatische meetroutine om de hoekpositie te bepalen van de
magnetische flux van een synchrone permanente-magneetmotor of de magnetische
as van een synchrone reluctantiemotor. Demotorbesturing vereist de absolute positie
van de rotorflux om het motorkoppel nauwkeurig te sturen.

Sensors zoals absolutepulsencoders en resolversgevenaltijdde rotorpositie aan, nadat
deoffset tussendenulhoek vande rotor endie vande sensor vastgesteld is. Anderzijds
bepaalt een standaard pulsencoder de rotorpositie wanneer deze draait, maar de be-
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ginpositie is onbekend. Een pulsencoder kan echter gebruikt worden als absolute pul-
sencoder als deze voorzien is van Hall-sensors, zij het met een grove nauwkeurigheid
van de beginpositie. Hall-sensors genereren zogenaamde commutatie-pulsen die zes
keer per omwenteling van status veranderen, zodat alleen bekend is binnen welke 60°
sector van een volledige omwenteling de beginpositie is.

Veel encoders geven één keer per rotatie een nul-puls (ookZ-puls genoemd). Depositie
van de nul-puls staat vast. Als deze positie bekend is ten opzichte van de nul-puls die
gebruikt wordt door motorbesturing, dan is de rotorpositie ten tijde van de nul-puls
ook bekend.

Het gebruik van de nul-puls verbeterd de robuustheid van de rotorpositie-meting. De
rotorpositiemoet tijdens het starten bepaaldworden omdat de beginwaarde die door
de encoder gegeven wordt, nul is. De autophasing-routine bepaalt de positie, maar er
is een risico op enige positie-fout. Als de nul-puls positie van tevoren bekend is, kan de
positie die door autophasing gevonden is, gecorrigeerd worden zo gauw de nul-puls
voor de eerste keer na het starten gedetecteerd wordt.

Absolute pulsencoder/resolver

Rotor

N

S

De autophasing-routine wordt in de volgende gevallen uitgevoerd met synchrone per-
manente-magneetmotoren en synchrone reluctantiemotoren:

1. Eenmaligemeting van het verschil in positie van rotor en pulsencoderwanneer een
absolute pulsencoder, een resolver, of een pulsencoder met commutatie-signalen
wordt gebruikt

2. Bij elke inschakeling van de voeding wanneer een incrementele pulsencoder wordt
gebruikt

3. Bij open-loop motorbesturing, herhaaldelijke meting van de rotorpositie bij elke
start

4. Wanneer de positie van de nul-puls gemeten moet worden vóór de eerste start na
inschakeling.
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Opmerking: Bij closed-loop besturing wordt autophasing automatisch uitgevoerd na
demotoridentificatie-run (ID-run). Autophasing wordt, indien nodig, ook automatisch
uitgevoerd vóór het starten.

Inopen-loopbesturingwordtdenulhoekvande rotorbepaald vóórhet starten. In closed-
loop besturing wordt de actuele hoek van de rotor bepaald via autofasering wanneer
de sensor nulhoek aangeeft. De offset van de hoek moet bepaald worden omdat de
actuele nulhoeken van de sensor en de rotor doorgaans niet overeenkomen. De autop-
hasingmodus bepaalt hoe deze bewerking plaatsvindt zowel bij open-loop als closed-
loop besturing.

De rotorpositie-offsetdie indemotorregelingwordtgebruikt, kanookdoordegebruiker
worden opgegeven - zie parameter 98.15. Merk op dat de autophasing-routine het re-
sultaat ook naar deze parameter schrijft. De resultaten worden bijgewerkt, zelfs als
gebruikersinstellingen niet zijn ingeschakeld door 98.1.

Opmerking:Bij open-loopbesturingdraait demotor altijdwanneer dezegestartwordt
aangezien de as naar de remanente flux gedraaid wordt.

Bit 4 van 6.21 geeft aan of de rotorpositie al is bepaald

Autophasing modi

Er zijn verschillende autofasemodi beschikbaar (zie parameter 21.13).

De draaimodus (Draaiend) wordt vooral aanbevolen bij case 1 (zie de lijst hierboven)
omdat dit demeest robuuste en nauwkeurigemethode is. Bij de draaimoduswordt de
motoras vooruit enachteruit gedraaid (±360/poolparen)° omde rotorpositie tebepalen.
In geval 3 (open-loop besturing), wordt de as slechts in één richting gedraaid en over
een kleinere hoek.

Een andere draaimodus, Draaiend met Z-puls, kan worden gebruikt als de normale
draaimodusmoeilijkwerkt, bijvoorbeeld vanwegeaanzienlijkewrijving. Bij dezemodus
wordt de rotor langzaamgedraaid totdat er een nul-puls van de encoder gedetecteerd
wordt. Wanneer de nulimpuls voor het eerst wordt gedetecteerd, wordt de positie op-
geslagen in parameter 98.15, die kan worden bewerkt voor fijnafstelling. Merk op dat
het niet verplicht is omdezemodus te gebruiken bij een nul-pulsencoder. Bij open-loop
besturing zijn de twee draaimodi identiek.

De stilstandmodi (Stilstand 1, Stilstand 2) kunnen worden gebruikt als de motor niet
kan worden gedraaid (bijvoorbeeld als de belasting is aangesloten). Aangezien de ka-
rakteristieken van motoren en belastingen verschillen, moeten testen uitwijzen welke
de meest geschikte stilstandmodus is.

De omvormer kan de rotorpositie bepalen wanneer gestart bij een draaiendemotor in
open-loop of closed-loop besturing. In deze situatie heeft de instelling van 21.13 geen
effect.

De autofaseerroutine kan mislukken en daarom wordt aanbevolen om de routine
meerdere keren uit te voeren en de waarde van parameter 98.15 te controleren.
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Een autofasefout (3385) kan optreden bij een draaiende motor als de geschatte hoek
van de motor te veel afwijkt van de gemeten hoek. Dit kan bijvoorbeeld de volgende
oorzaken hebben:

• De encoder slipt op de motoras

• Er is een onjuiste waarde ingevoerd in 98.15

• De motor draait al voordat de autophasing-routine gestart wordt

• Draaiend is geselecteerd in 21.13, maar de motoras is geblokkeerd

• Draaiendmet Z-puls is geselecteerd in 21.13, maar er wordt geen nulpuls gedetec-
teerd binnen een omwenteling van de motor

• Het verkeerde motortype is geselecteerd in 99.3

• Motor ID-run is mislukt.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 6.21Omvstatuswoord3 (pagina162), 21.13Autophasingmodus (pagina266),
98.15 Positie offset gebr (pagina 552) en 99.13 ID-run verzocht (pagina 556).

￭ Fluxremmen

WAARSCHUWING!
De nominale waarde van de motor moet groot genoeg zijn om de thermische
energie te absorberen die door fluxremmen gegenereerd wordt.

De omvormer kan snellere deceleratie bieden door het magnetiseringniveau van de
motor te verhogen.Door verhogen vande flux in demotor, kandedoor demotor tijdens
het remmen opgewekte energie worden omgezet in thermische energie in de motor.

Motortoerental
TBr/TN (%)

Geen fluxremmen

Fluxremmen

t(s) f (Hz)

Fluxremmen

Geen fluxremmen

60

40

20

TBr = Remkoppel
TN = 100 Nm

De omvormermonitort demotorstatus voortdurend, ook tijdens fluxremmen. Daarom
kan fluxremmenworden toegepast voor zowel het stoppenvandemotor als hetwijzigen
van het toerental. De overige voordelen van fluxremmen zijn:

• Het remmen begint onmiddellijk na het geven van een stopopdracht. De functie
hoeft niet te wachten op de fluxreductie ommet remmen te beginnen.
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• De koeling van de inductiemotor is efficiënt. De statorstroom van de motor gaat
tijdens fluxremmen omhoog, niet de rotorstroom. De stator koelt veel efficiënter
dan de rotor.

• Fluxremmen kan gebruikt worden bij inductiemotoren en synchrone permanente-
magneetmotoren.

Er zijn twee remvermogenniveaus beschikbaar:

• Gematigd remmen levert snellere deceleratie in vergelijking met een situatie
waarin fluxremmen uitgeschakeld is. Het fluxniveau van de motor wordt beperkt
om oververhitting van de motor te voorkomen.

• Volledig remmen gebruikt bijna alle beschikbare stroom om demechanische rem-
energie om te zetten in thermische energie in de motor. De remtijd is korter dan
bij gematigd remmen. Bij cyclischgebruik kande verhitting vandemotor aanzienlijk
zijn.

Instellingen en diagnostiek

Parameter: 97.5 Flux remmen (pagina 545).

￭ DCmagnetisering

DCmagnetisering kan toegepast worden op de motor om

• de motor te verwarmen om condensatie te verwijderen of te voorkomen, of

• de rotor te vergrendelen bij, of dicht bij, nul toeren.

Voorverwarming

Een motor-voorverwarmingsfunctie is beschikbaar om condensatie in een gestopte
motor te voorkomen, of om condensatie van de motor te verwijderen voor de start.
Voorverwarmen houdt in dat er een DC-stroom in demotor gevoerd wordt om de wik-
kelingen op te warmen.

Voorverwarmen wordt gedeactiveerd bij de start, of wanneer een van de andere DC-
magnetisering functies geactiveerdwordt. Bij een gestopte omvormer wordt voorver-
warmen uitgeschakeld door de safe torque off-functie, een omvormerfout-status, of
de proces PID slaapfunctie. Voorverwarmen kan alleen beginnen nadat er een minuut
verstreken is na het stoppen van de omvormer.

Eendigitale bronomdevoorverwarming te regelenwordtgeselecteerddoorparameter
21.14. De verwarmingsstroom wordt ingesteld door 21.16.

Voormagnetisering

Voormagnetisering verwijst naarDC-magnetisering vandemotor vóór de start. Afhan-
kelijk van de geselecteerde startmodus (21.1 of 21.19) kan voormagnetisering worden
toegepast om het hoogst mogelijke losbreekkoppel te garanderen, tot 200% van het
nominale koppel van de motor. Door de voormagnetiseringstijd (21.2) aan te passen,
is het mogelijk om demotorstart en bijvoorbeeld het lossen van eenmechanische rem
te synchroniseren.
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DC-hold

De functie maakt het mogelijk om de rotor te vergrendelen bij (ongeveer) nul toeren
midden in normaal bedrijf. DC-hold wordt geactiveerd door parameter 21.8. Als zowel
het referentietoerental als hetmotortoerental onder een bepaald niveau komen (para-
meter 21.9), stopt de omvormermet het genereren van sinusvormige stroomenbegint
hij gelijkstroom in de motor te injecteren. De stroom wordt ingesteld door parameter
21.10. Als de referentie groter is dan parameter 21.9, wordt de normale werking van de
omvormer voortgezet.

Motortoerental

Referentie

21.09

DC-hold

t

t

Opmerking:

• DC-hold is alleen beschikbaar bij toerentalregeling in de DTC-motorregelmodus
(zie blz 26).

• De functie past de DC-stroomalleen op één fase toe, afhankelijk van de positie van
de rotor. De retourstroom zal verdeeld worden tussen de overige fasen.

Namagnetisering

Deze functie houdt de motor gemagnetiseerd voor een bepaalde periode (parameter
21.11) na het stoppen. Dit om te voorkomen dat de machine onder belasting beweegt,
bijvoorbeeld voordateenmechanische remtoegepastkanworden.Hetnamagnetisering
wordtgeactiveerddoorparameter 21.8. Demagnetiseringstroomen -tijdworden inge-
steld met de parameters 21.10 en 21.11.

Opmerking: Namagnetisering is alleen beschikbaar als ramping de geselecteerde
stopmodus is (zie parameter 21.3).
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Continue magnetisering

Een digitaal signaal, zoals een user bit in het veldbus controlwoord, kan geselecteerd
wordenomcontinuemagnetisering te activeren. Dit kan vooral nuttig zijn bij processen
die vereisen dat motoren gestopt worden (bijvoorbeeld om te wachten totdat nieuw
materiaal verwerkt is),en dan weer snel gestart zonder ze eerst te magnetisering.

Opmerking:

• Continu magnetisering is alleen beschikbaar in de DTC-motorregelmodus (zie blz
26). Als parameter 21.12 is ingeschakeld,wordtdemotorgemagnetiseerdgehouden
na een rampstop. Om continu magnetisering na een uitloopstop in te schakelen,
moet het commando (21.12) worden uitgevoerd (aan, uit, aan). Bovendien is er, als
het run-inschakelsignaal uit is geweest, een nieuwe opgaande flank nodig voordat
de continue magnetisering start.

• Continue magnetisering mag niet worden ingeschakeld terwijl de motor draait.

WAARSCHUWING!
De motor moet ontworpen zijn om de thermische energie die door continue
magnetisering gegenereerd wordt, te absorberen of af te voeren, bijvoorbeeld
door gedwongen ventilatie.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 6.21 Omv statuswoord 3 (pagina 162), 21.1 Start modus (pagina 260), 21.2
Magnetisatietijd (pagina 261), 21.8 DC stroom regeling…21.12 Continue magnetisatie
commando (pagina 266), 21.14 Voorverwarming ingbron (pagina 267) en 21.16 Voorver-
warming stroom (pagina 267).

￭ Schatting motortemperatuur

De functie voorhet schatten vandemotortemperatuur identificeert de statorweerstand
en schat de begintemperatuur van demotor. De geschatte temperatuur van demotor
kan worden gebruikt als de omgevingstemperatuur onder nul Celsius zakt.

De temperatuurwordtgeschatdoorgedurendeeenperiodevan4seconden (standaard)
eengelijkstroom(25%vandenominalemotorstroom) indemotor te voeren.De functie
gebruikt de weerstandswaarde bij kamertemperatuur die is verkregen tijdens een ID-
run.

De functie kanworden geactiveerdmet parameter 21.37. De schattingstijd kanworden
gedefinieerdmetparameter 21.38.De functie kanop tweemanierenwordengeactiveerd:
Met het startcommando van de omvormer of bij het opstarten van de omvormer (na
het opstarten van de besturingskaart).

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 21.37 Schatting motortemperatuur (pagina 269) en 21.38 Schattingstijd
motortemperatuur (pagina 270).
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￭ Zeshoekig motorfluxpatroon

Opmerking: Deze functie is alleen beschikbaar in de scalaire motorregelmodus (zie
pagina 26).

Deomvormer stuurt demotorfluxdoorgaans zodanigdatdedraaifluxvector een cirkel-
patroon volgt. Dit is ideaal voordemeeste toepassingen. Bij gebruik bovenhet veldver-
zwakkingspunt (FWP), is het echter niet mogelijk om 100% van de uitgangsspanning
te bereiken. Dit verlaagt de piekbelasting-capaciteit van de omvormer.

Bij gebruik vaneenhexagonaalmotorfluxvectorpatroon, kandemaximumuitgangsspan-
ningbereiktwordenboven het veldverzwakkingspunt. Dit verhoogt depiekbelastbaar-
heid in vergelijking met het cirkelvormige patroon, maar de continue belastbaarheid
in het bereik van FWP ... 1,6 × FWP neemt af vanwege toenemende verliezen. Wanneer
hexagonalemotorflux actief is, verandert het patroon geleidelijk van cirkelvormig naar
hexagonaal naarmate de frequentie omhoog gaat van 100% tot 120% van het FWP.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 97.18Hexagonale veldverzwakking (pagina 548) en97.19Hexagonaal veld-
verzwakkingspunt (pagina 549).
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Besturing van applicatie

￭ Applicatiemacro's

Applicatiemacro's zijn voorgedefinieerde parameterinstellingen en I/O-configuraties
voor bepaalde applicaties. Zie hoofdstuk Toepassingsmacro's.

￭ PID-regeling

De omvormer heeft een ingebouwde proces PID-regeling. De regeling kan worden ge-
bruikt om procesvariabelen als druk, volumestroom en vloeistofniveau te regelen.

Bij PID-regeling wordt een procesreferentie (setpoint) in plaats van een toerentalrefe-
rentie op de omvormer aangesloten. Er wordt tevens een actuele waarde (procesfeed-
back) naar de omvormer teruggezonden. De PID-regeling past het toerental van de
omvormeraanomdegemetenprocesvariabele (actuelewaarde)ophetgewensteniveau
(setpoint) te houden.

Proces PID-regeling werkt binnen 2 ms.

Hetonderstaande vereenvoudigdeblokschemageeft een illustratie vandePID-regeling.
Voor een blokdiagram, zie pagina 674.

Setpoint

AI1

AI2

D2D

FBA

Actuele
waarden
proces

Filter

Begrenzing

Proces
PID

. . .

Toerental-,
koppel- of
frequentiereferentieketen

Het besturingsprogramma bevat twee volledige sets proces PID-regelinginstellingen
die indien nodig kunnen worden afgewisseld; zie parameter 40.57.

Opmerking:Proces-PID-regeling is alleenbeschikbaar in externe regeling; zie hoofdstuk
Lokale besturing t.o.v. externe besturing (pagina 23).

Snelle configuratie van de PID-regeling

1. Activeer de proces PID-regeling (parameter 40.7).

2. Selecteer een feedbackbron (parameters 40.8...40.11).

3. Selecteer een setpointbron (parameters 40.16...40.25).
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4. Stel de versterking, integratietijd, differentiatietijd en de PID-uitgangsniveaus
(40.32, 40.33, 40.34, 40.36 en 40.37) in.

5. Deuitgang vandePID-regelingwordtweergegevendoorparameter 40.1. Selecteer
het als de bron van bijvoorbeeld 22.11.

Slaapfunctie van de PID-regeling

De slaapfunctie kangebruiktwordenbij toepassingen vanPID-regelingwaarbij relatief
lange periodes van lage vraag voorkomen (bijvoorbeeld een tank die op niveau is). Tij-
dens zulke periodes bespaart de slaapfunctie energie door de motor compleet te
stoppen, in plaats vandemotor langzaam te latendraaien onder het efficiënte bedrijfs-
gebied van het systeem. Wanneer de feedback verandert, wekt de PID-regeling de om-
vormer.

Opmerking: De slaapfunctie is uitgeschakeld als de mechanische rembesturing (zie
pagina 75) actief is.

Voorbeeld: De omvormer regelt een boosterpomp. Het waterverbruik daalt 's nachts.
De PID-regeling vermindert daarom het motortoerental. Door natuurlijk verlies in de
leidingen en het lage rendement van de centrifugaalpomp bij lage toeren stopt de
motor echter niet, maar blijft draaien. De slaapfunctie detecteert de lage toeren en
stoptdeonnodigepompactiviteit nadatde slaapvertraging is verstreken.Deomvormer
schakelt naar de slaapmodus,maar blijft dedruk controleren.Het pompenwordt hervat
wanneer de druk daalt tot onder het wekniveau (setpoint - wek afwijking) en de wek-
vertraging verstreken is.
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Setpoint

Tijd

Tijd

Tijd

Tijd

Actuele waarde

Actuele waarde

PID-regeling uitgang

Slaap boost tijd (40.45)

Slaap boost stap (40.46)

Wekvertraging
(40.48)

Niet-geïnverteerd

Wekniveau

Wekniveau

Setpoint + 40.47

Setpoint - 40,47

(40.31 = Not inverted (Ref-Fbk))

40.31 = Inverted (Fbk-Ref)

Slaapniveau

40.43

tsd = Slaapvertraging (40.44)

t< tsd tsd

Slaapmodus

STOP START

Tracking

In trackingmoduswordt de uitgang van het PID-blok direct ingesteld op dewaarde van
parameter 40.50 (of 41.50). De interne I-term van de PID-regeling is zodanig ingesteld
dat er geen pieken doorgegevenmogenworden naar de uitgang, zodat na het verlaten
van de tracking-modus, het normale procesregeling-bedrijf kan worden hervat zonder
noemenswaardige schok.

Instellingen en diagnostiek

Parameter 96.4 Macro select (pagina 534) (macro selectie).

Parametergroepen40Proces PID set 1 (pagina 388) en41 Proces PID set 2 (pagina 403).

￭ Motorpotentiometer

De motorpotentiometer is in feite een teller waarvan de waarde omhoog en omlaag
kan worden bijgesteld met behulp van twee digitale signalen die worden geselecteerd
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door de parameters 22.73 en 22.74. Merk op dat deze signalen geen effect hebben
wanneer de omvormer wordt gestopt.

Wanneer ingeschakeld door 22.71, neemt de motorpotentiometer de door 22.72 inge-
stelde waarde aan. Afhankelijk van de modus die is geselecteerd in 22.71, wordt de
waarde van de motorpotentiometer behouden of gereset na een stop of een stroom-
cyclus.

Het veranderingstoerental wordt in 22.75 gedefinieerd als de tijd die de waarde nodig
heeft om van het minimum (22.76) naar het maximum (22.77) te veranderen of omge-
keerd. Als de verhoog- en verlaagsignalen tegelijkertijd aan zijn, wijzigt de waarde van
de motorpotentiometer niet.

De uitgang van de functie wordt weergegeven door 22.80, die direct kan worden inge-
steld als de bron van een selectorparameter zoals 22.11.

Het volgende voorbeeld toont het gedrag van de waarde van de motorpotentiometer.

22.73

22.74

22.77

22.80

22.76

22.75

1

1

0

0

0

Instellingen en diagnostiek

Parameters 22.71Motorpotentiometer functie (pagina 277)...22.80Motorpotmeter ref
act (pagina 278).
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￭ Mechanische rembesturing

Een mechanische rem kan worden gebruikt om de motor en aangedreven apparatuur
op nul toeren te houden wanneer de omvormer wordt gestopt of niet onder spanning
staat. De logica van de rembesturing observeert de instellingen van parametergroep
44Mechanische rem reg en een aantal externe signalen en beweegt tussen de toestan-
den die worden weergegeven in het toestandsdiagram van de rem op pagina 76. De
tabellenonderhet statusschemagevennaderedetails overde statussenenovergangen.
Het timingdiagram op pagina 78 toont een voorbeeld van een dicht-open-dicht-reeks.

De mechanisch rembesturing logica werkt binnen 10 ms.

Ingangen van de rembesturingslogica

Het startcommandovandeomvormer (bit 5 van6.16) is debelangrijkstebesturingsbron
van de rembesturingslogica. Een optioneel extern open/dicht-signaal kan worden ge-
selecteerd door 44.12. De twee signalen werken als volgt met elkaar:

• Startcommando = 1 EN door parameter 44.12 = 0 geselecteerd signaal → Verzoek
rem om te openen

• Startcommando = 0 OF door parameter 44.12 = 1 geselecteerd signaal → Verzoek
om rem te sluiten

Een ander extern signaal - bijvoorbeeld van een overkoepelend besturingssysteem -
kan worden aangesloten via parameter 44.11 om te voorkomen dat de rem opengaat.

Andere signalen die invloed op de status van de besturingslogica hebben, zijn

• remstatusbevestiging (optioneel, bepaald door 44.7),

• bit 2 van6.11 (geeft aanof deomvormer klaar is omdegegeven referentie te volgen
of niet),

• bit 6 van 6.16 (geeft aan of de omvormer modulerend is of niet),

• optionele FSO-xx veiligheidsfunctiemodule.

Uitgangen van de rembesturingslogica

Demechanische remwordt geregeld door bit 0 van parameter 44.1. Deze bit dient ge-
selecteerd teworden als de bron van een relaisuitgang (of een digitale ingang/uitgang
in uitgangsmodus) die vervolgens via een relais aangeslotenwordt op de remactuator.
Zie het bedradingsvoorbeeld op pagina 79.

De rembesturingslogica zal, in verschillende statussen, de besturingslogica van de
omvormer verzoeken omdemotor te houden, het koppel te verhogen, of het toerental
langs een ramp te verlagen. Deze verzoeken zijn zichtbaar in parameter 44.1.
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Schema remstatus

REM
UITGESCHAKELD

REM OPENING
REM GESLOTEN

REM OPENING WACHT

REM OPENING
VERTRAGING

REM SLUITEN

REM SLUITEN
VERTRAGING

REM SLUITEN WACHT

REM OPEN

(vanuit elke status) (vanuit elke status)

1 2

10

3
6

4

5

3

6

8

7

6

9

De rembesturing is uitgeschakeld (parameter 44.6 = 0 en 44.1 b4 =
0). De rem is gesloten (44.1 b0 = 0).

REM UITGESCHAKELD

REM OPENING:

Rem is verzocht te openen. De omvormerlogica wordt verzocht het
koppel te verhogen tot het openingskoppel om de belasting op zijn
plaats te houden (44.1 b1 = 1 en b2 = 1). De status van 44.11 wordt
gecontroleerd; als deze niet binnen een redelijke tijd 0 is, schakelt
de omvormer uit op een fout 71A5 1) .

REM OPENING WACHT

Er is voldaan aan de openingsvoorwaarden en het open-signaal is
geactiveerd (44.1 b0 is ingesteld). De gevraagde openingskoppel
wordt verwijderd (44.1 b1 → 0). De belasting wordt op zijn plaats
gehouden door de toerentalregeling van de omvormer totdat 44.8
is verstreken.

REMOPENINGVERTRAGING

Als op dit punt 44.7 is ingesteld opGeen bevestiging, gaat de logica
over naarde statusBRAKEOPEN.Als er eenbevestigingssignaalbron
is geselecteerd, wordt de status gecontroleerd; als de status niet
"rem open" is, schakelt de omvormer uit op een fout 71A3

1)
.

De rem is open (44.1 b0= 1). Het hold-verzoekwordt verwijderd (44.1
b2 = 0) en de omvormer mag de referentie volgen.

REM OPEN

REM SLUITEN:
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Rem is verzocht te sluiten. De omvormerlogica wordt gevraagd om
het toerental te verlagen tot een stop (44.1 b3 = 1). Het open signaal
wordt actief gehouden (44.1, b0 = 1). De remlogica blijft in deze
toestand totdat het motortoerental onder 44.14 is gebleven gedu-
rende de tijd die wordt gedefinieerd door 44.15.

REM SLUITEN WACHT

Aan de voorwaarden tot sluiten is voldaan. Het open signaal wordt
gedeactiveerd (44.1 b0→0) enhet sluitkoppelwordt in 44.2geschre-
ven. De ramp-down-aanvraag blijft behouden (44.1 b3 = 1). De rem-
logica blijft in deze toestand totdat 44.13 is verstreken.

REM SLUITEN VERTRAGING

Als op dit punt 44.7 is ingesteld opGeen bevestiging, gaat de logica
over naar de status BRAKECLOSED. Als er een bevestigingssignaal-
bron geselecteerd is, wordt de toestand gecontroleerd; als de toe-
stand niet "rem gesloten" is, genereert de omvormer een A7A1. Als
44.17 = Fout, zal de omvormer na 44.18een 71A2-fout geven.

De rem is gesloten (44.1, b0 = 0). De omvormer moduleert niet
noodzakelijkerwijs.

REM GESLOTEN

Opmerking over open-looptoepassingen (zonder encoder): Als de
rem langer dan 5 seconden gesloten blijft door een brake close re-
quest (via parameter 44.12 of een FSO-xx veiligheidsmodule) tegen
eenmodulerende omvormer, wordt de remgedwongen in de geslo-
ten toestand en schakelt de omvormer uit op een fout, 71A5.

1) Een waarschuwing kan ook worden geselecteerd door 44.17; in dat geval blijft de omvormer moduleren en in
deze status.

Wijzigingsvoorwaarden van de staat:

Rembesturing uitgeschakeld (parameter 44.6 → 0).1

6.11, bit 2 = 0 of de rem wordt gedwongen te sluiten door de optionele FSO-xx veiligheids-
module.

2

Rem is gevraagd om te openen en 44.16 is verlopen.3

Voorwaarden rem open (zoals 44.10) vervuld en 44.11 = 0.4

44.8 is verstreken en de rem open bevestiging (indien gekozen bij 44.7) is ontvangen.5

Rem is verzocht te sluiten.6

Motortoerental is onder het eindtoerental 44.14 gebleven voor de duur van 44.15.7

44.13 is verstreken en rem close bevestiging (indien gekozen door 44.7) is ontvangen.8

Rem is verzocht te openen.9

Rembesturing ingeschakeld (parameter 44.6 → 1).10
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Tijdsdiagram

Hetonderstaandevereenvoudigde tijdsdiagram laat zienhoede rembesturingsfunctie
werkt. Raadpleeg het statusdiagram hierboven.

BOW

REM OPENING

BOD
REM

GESLOTEN
REM OPEN

BCW BCD

REM SLUITEN

REM
GESLOTEN

Status

Ramp naar gestopt verzoek (44.01 b3)

Verzoek Hold stopped (44.01 b2)

Aanvraag openingskoppel (44.01 b1)

Rembesturingsignaal (44.01 b0)

Toerentalreferentie

Koppelreferentie

Klaar ref (06.11 b2)

Modulerend (06.16 b6)

Startopdracht (06.16 b5)

tmd

Ts Tmem

ncs

tod tccd

tcd tcfd

trod

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Startkoppel bij geopende rem (parameter 44.3)Ts

Opgeslagen koppelwaarde bij het sluiten van de rem (44.2)Tmem

Vertraging in magnetisering van de motortmd

Rem open vertraging (parameter 44.8)tod

Rem sluiten toerental (parameter 44.14)ncs

Rem sluiten commando vertraging (parameter 44.15)tccd

Rem sluiten vertraging (parameter 44.13)tcd

Rem sluiten fout vertraging (parameter 44.18)tcfd

Rem heropen vertraging (parameter 44.16)trod

REM OPENING WACHTBOW

REM OPENING VERTRAGINGBOD

REM SLUITEN WACHTBCW

REM SLUITEN VERTRAGINGBCD
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Voorbeeld van bedrading

WAARSCHUWING!
Zorg dat de apparatuur waarmee de omvormer voorzien van rembesturing is
geïntegreerd, voldoet aan de voorschriften inzake persoonlijke veiligheid. Het is
vanbelang tewetendat de frequentieconverter (een volledige omvormermodule
of basisomvormermodule zoals gedefinieerd in IEC 61800-2) niet wordt be-
schouwd als een veiligheidstoestel zoals omschreven in de Europese Machine-
richtlijn engerelateerdegeharmoniseerdenormen.Deveiligheidvandeapparatuur
ten aanzien van personenmag derhalve niet zijn gebaseerd op een specifiek fre-
quentieconverterkenmerk (bijvoorbeeld de rembesturing), maar moet worden
geïmplementeerd zoals omschreven in de specifieke voorschriften voor de toe-
passing.

De onderstaande afbeelding laat een bedradingsvoorbeeld van rembesturing zien. De
rembesturingshardware en -bedradingdientdoordeklant aangeschaft engeïnstalleerd
te worden.

De rem wordt geregeld door bit 0 van parameter 44.1. De bron van rembevestiging
(statusbewaking) wordt geselecteerd door parameter 44.7. In dit voorbeeld,

• parameter 10.24 is ingesteld op Open remcommando (d.w.z. bit 0 van 44.1), en

• parameter 44.7 is ingesteld op DI5.

COM

NC

NO

+24VD

DI5

1

2

3

4

5

XRO1

XD24

XDIO

115/230 VAC

Rembesturingshardware

Noodrem

Motor Mechanische rem

M

Besturingsunit
van de omvormer
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Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 44 Mechanische rem reg (pagina 409).

Gebeurtenissen: 71A2Mechbrake closing failed (pagina 582), 71A3Mechbrake opening
failed (pagina 582), 71A5Mechbrkopeningnot allowed (pagina 582) enA7A1Mechanical
brake closing failed (pagina 597).

DC spanningsregeling

￭ Overspanningsregeling

Overspanningsregeling van deDC-link is doorgaans nodigwanneer demotor als gene-
ratorwerkt. Demotor kanenergiegenererenwanneerdemotordecelereert ofwanneer
de belasting demotoras inhaalt, met als gevolg dat de as sneller draait dan het toege-
paste toerental of de frequentie.Omte voorkomendat dewisselspanningdeoverspan-
ningslimietoverschrijdt, zal deoverspanningsregelinghetgenerator koppel automatisch
verminderenwanneer de limiet bereiktwordt. De overspanningsregeling verhoogt ook
eventuele geprogrammeerde deceleratietijden als de limiet bereikt is; om kortere de-
celeratietijden te bereiken kan een remchopper en weerstand nodig zijn.

￭ Onderspanningsregeling (werking bij korte spanningsuitval)

Als de voedingsspanning uitvalt, zal de omvormer in bedrijf blijven door de kinetische
energie vandedraaiendemotor tebenutten.Deomvormerblijft volledig inbedrijf zolang
demotor draait en energie opwekt. De omvormer kan na de uitval bedrijf hervatten als
de hoofdmagneetschakelaar (indien aanwezig) gesloten is gebleven.

Opmerking: Eenheden voorzien van een hoofdmagneetschakelaar moeten uitgerust
zijnmet een hold-circuit (bijv. UPS) omhet besturingscircuit vandemagneetschakelaar
gesloten te houden tijdens een korte onderbreking van de voeding.
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1.6 4.8 8 11.2 14.4

UDC

fout

TM

UDC

(V DC)
fout
(Hz)

TM
(Nm)

160 80 520

120 60 390

80 40 260

40 20 130

t(s)

Umains

UDC= tussencircuitspanning vandeomvormer, fout=uitgangsfrequentie vandeomvor-
mer, TM = motorkoppel verlies van voedingsspanning bij nominale belasting (fout =
40Hz). Degelijkspanning vande tussenkringdaalt tot deondergrens. De regelaar houdt
de spanning op peil zolang de voedingsspanning is uitgevallen. De omvormer laat de
motor als generator draaien. Het motortoerental zal dalen, maar de omvormer blijft in
bedrijf zolang de motor voldoende kinetische energie heeft.

Automatisch herstarten

WAARSCHUWING!
Zorg er voor, voordat u de functie activeert, dat er geen gevaarlijke situaties
kunnen ontstaan. De functie herstart de omvormer automatisch en blijft na een
spanningsonderbreking in bedrijf.

Het ismogelijk omdeomvormer automatisch te herstarten na een korte stroomonder-
brekingmetbehulp vandeautomatischeherstartfunctie op voorwaardedat deomvor-
mer mag draaien gedurende een tijd die is gedefinieerd door parameter 21.18 voor
herstarttijd zonder dat de koelventilatoren werken.

Indien ingeschakeld, voert de functie bij een onderbreking van de voeding de volgende
acties uit om een succesvolle herstart mogelijk te maken:

• De onderspanningsfout wordt onderdrukt (maar er wordt wel een waarschuwing
gegeven)

• Modulatieenkoelingwordengestoptomeventueelovergeblevenenergie tebewaren

• Opladen DC-circuit ingeschakeld.

AlsdeDC-spanningwordthersteld vóórhet verstrijken vandeperiodedie isgedefinieerd
door parameter 21.18 en het startsignaal nog steeds aan is, wordt de normale werking
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voortgezet. Als de DC-spanning op dat punt echter te laag blijft, schakelt de omvormer
uit op een fout 3280.

Instellingen en diagnostiek

Parameter: 21.18 Auto-herstarttijd (pagina 268).

Gebeurtenis: 3280 Standby timeout (pagina 570).

￭ Spanningsregeling en uitschakellimieten

De regeling en uitschakellimieten van de DC-spanningsomvormer van de tussenkring
hangen af van de voedingsspanning als ook van het omvormer/inverter type. De DC-
spanning isongeveer 1,35 keerde lijn-tot-lijn voedingsspanningenwordtweergegeven
door parameter 1.11.

Alle niveaus hebben betrekking op het voedingsspanningsbereik dat is geselecteerd
in parameter 95.1. De volgende tabel toont de waarden van geselecteerde DC-span-
ningsniveaus in volt en in procent van UDCmax (de DC-spanning aan de bovengrens van
het voedingsspanningsbereik).

Bereik voedingsspanning [V AC] (zie 95.1)

660...690525...600500440...480380...415208...240Niveau [V DC (% van UDCmax)]

12181113880878800489/4401)Overspanning foutlimiet

1167
(125)

1013
(125)

810
(120)

810
(125)

700
(125)

405
(125)

Overspanningsregeling limiet

1159
(124)

1008
(124)

806
(119)

806
(124)

697
(124)

403
(124)

Interne remchopper op 100% puls-
breedte

1077
(116)

936
(116)

780
(116)

749
(116)

648
(116)

375 (116)Interne remchopper op0%pulsbreed-
te

1071
(115)

932 (115)776 (115)745 (115)644
(115)

373 (115)Overspanning waarschuwingslimiet

932
(100)

810
(100)

675
(100)

648
(100)

560
(100)

324
(100)

UDCmax = DC-spanning op boven-
grens van voedingsspanningsbereik

891709675594513281DC-spanning op ondergrens van voe-
dingsspanningsbereik

757 (85)602 (85)574 (85)505 (85)436 (85)239 (85)Onderspanningsregelingenwaarschu-
wings-limiet

713 (80)567 (80)540 (80)475 (80)410 (80)225 (80)Laden activering/stand-by limiet

535 (60)425 (60)405 (60)356 (60)308 (60)168 (60)Onderspanning foutlimiet

1) 489 V met frames R1...R3, 440 V met frames R4...R8.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 1.11 DC spanning (pagina 139), 30.30 Overspanning regeling (pagina 336),
30.31Onderspanning regeling (pagina 337), 95.1 Voedingsspanning (pagina522), en95.2
Adaptieve spanningslimieten (pagina 522).
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￭ Remchopper

Er kan een remchopper gebruikt worden om de energie die door een decelererende
motor gegenereerdwordt, te verwerken.Wanneer deDC-spanninghooggenoeg stijgt,
verbindt de chopper het DC-circuit met een externe remweerstand. De chopper werkt
op het principe van pulsbreedte modulatie.

De remchopper (43.6) kan worden ingeschakeld terwijl de overspanningsomvormer
(30.30) nog actief is. Zorg er in dat geval voor dat de limieten vandeoverspanningsom-
vormer hooggenoeg zijn ingesteld omniet te begrenzen voordat het volledige remver-
mogen is bereikt. Deze functie voorkomt in bepaalde toepassingen een onnodige
overspanningstrip en implementeert een eenvoudigere besturingslogica als de weer-
standnietgenoegenergie kanabsorberenof alsdeweerstandbreekt tijdenshetbreken.

Sommige ACS880 omvormers hebben standaard een interne remchopper, sommige
hebben een remchopper beschikbaar als interne of externe optie. Zie de betreffende
hardwarehandleiding of verkoop-catalogus.

De interne remchoppers van ACS880 omvormers beginnen te geleidenwanneer deDC-
linkspanning 1,156 × UDCmax bereikt. 100% pulsbreedte wordt bereikt bij ongeveer 1,2
× UDCmax, afhankelijk van het bereik van de voedingsspanning - zie de tabel onder
Spanningsregeling en uitschakellimieten hierboven. (UDCmax is de DC-spanning corres-
ponderend met het maximum van het AC voedingsspanningsbereik.) Raadpleeg voor
informatie over externe remchoppers, de documentatie ervan.

Opmerking: Voor remmen tijdens bedrijf moet de overspanningsregeling (parameter
30.30) worden uitgeschakeld om de chopper te laten werken.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 1.11DCspanning (pagina 139) en 30.30Overspanning regeling (pagina 336).

Parametergroep: 43 Rem chopper (pagina 406).

￭ DC-spanningsversterking

Dit hoofdstuk beschrijft het gebruik van de DC-spanningsversterkingsfunctie voor de
omvormers met afzonderlijke besturing van de IGBT-voedingseenheid.

De DC-spanningsboost vereist een derating van de omvormer. Raadpleeg de hardwa-
rehandleiding van de omvormer voor deratingfactoren.

Beschrijving van de DC-spanningsversterkingsfunctie

Deregeneratieveenultralageharmonischeomvormerskunnenhuntussenkringspanning
verhogen.Met anderewoorden, deze kunnendebedrijfsspanning vandeDC-link verho-
gen ten opzichte van de standaardwaarde.

De gebruiker kan de DC voltage boost functie in gebruik nemen door:

1. De door de gebruiker gedefinieerde referentiewaarde voor de gelijkspanning aan-
passen (94.22) en
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2. De door de gebruiker gedefinieerde referentie (94.22) selecteren als bron voor de
DC-spanningsreferentie van de omvormer (94.21).

Voordelen van de DC voltage boost functie zijn:

• Mogelijkheid om de nominale spanning aan de motor te leveren, zelfs wanneer de
voedingsspanning van de omvormer lager is dan de nominale spanning van de
motor. Voorbeeld: Een omvormer die is aangesloten op 415 V kan 460 V leveren
aan een 460 V motor.

• Compensatie vaneen spanningsval door eenuitgangsfilter,motorkabel of ingangs-
voedingskabels.

• Verhoogdmotorkoppel inhet veldverzwakkingsgebied (d.w.z.wanneerdeomvormer
de motor laat draaien in het toerentalbereik boven het nominale motortoerental).

Voorbeelden

Voorbeeld1:Volledigemotorspanningongeachtschommelingen indevoedingsspan-
ning

De voedingsspanning is 380 V, de nominale spanning van de motor is 400 V. Om de
nominale spanning van de motor bij het nominale toerental te krijgen, ongeacht
schommelingen in de voedingsspanning:

1. Bereken de vereiste DC-spanningsreferentie voor de gebruiker: 400 V × √2 = 567 V
DC.

2. Stel de waarde van parameter 94.22 in op 567 V.

3. Zorg ervoor dat de waarde van parameter 99.7 is ingesteld op 400 V.

Voorbeeld 2: Sinusfilter aan de uitgang van de omvormer

De omvormer is uitgerust met een sinusfilter aan de uitgang. De motorkabel is 300 m
lang. Het geschatte spanningsverlies over het filter en de kabel is 40 V. De nominale
spanning van de motor is 400 V.

Om het spanningsverlies van 40 V bij het nominale toerental te compenseren:

1. Bereken de vereiste spanning aan de uitgang van de omvormer vóór het sinusfilter
om de spanningsval te compenseren: 400 V + 40 V = 440 V.

2. Bereken de vereiste DC-spanningsreferentie voor de gebruiker: 440 V × √2 = 622 V.

3. Stel de waarde van parameter 94.22 in op 622 V.

Als de omvormer geconfigureerd is om in DTC-motorbesturingsmodus te werken en
de ID-run wordt uitgevoerdmet het uitgangsfilter en demotorkabel aangesloten, is er
geenandereconfiguratienodig.DeDTC-motorregelingzorgt voordegeschatte verliezen
en verhoogt de uitgangsspanning van de omvormer zonder beperkt te worden door
parameter 99.7.

Als de omvormer geconfigureerd is om te werken in de scalaire motorregelmodus,
verander dan de waarde van parameter 99.7 in 440 V om demotorregeling toe te laten
tot 440 V aan de uitgang van de omvormer bij nominaal toerental.
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Opmerking: In de scalaire motorregelmodus kan de uitgangsspanning ook worden
verhoogddoor deU/f-curveaan te passen: door parameter 97.7 in te stellen. Dewaarde
97.7kanworden berekend als de verhouding tussen de gewenste spanning en de nomi-
nale spanning. In dit voorbeeld is de verhouding 440 V / 400 V = 110%. Stel de waarde
van 97.7 in op 110% en laat de nominale spanning van de motor staan op 400 V.

Limieten

Er zijn twee soorten beperkingen waarmee u rekening moet houden als u de DC-span-
ningsversterkingsfunctie gebruikt: beperkingen aan de DC-spanningsreferentie en de
beperking aan de uitgangsspanning van de omvormer.

Deomvormerberekentdeminimum-enmaximumlimieten voor hetDC-spanningsrefe-
rentiepunt van de gebruiker (94.22). De berekening is gebaseerd op de actuele voe-
dingsspanning en de bovengrens van het grootste voedingsspanningsbereik dat be-
schikbaar is voor de omvormer (95.1). De limieten zijn:

1. Minimumlimiet: Interne DC-spanningsreferentie (Udc,int).

2. Maximale limiet: Maximale DC-spanningsreferentie (Udc,max).

Voormeer informatie, zie de onderstaande tabel en secties Interne DC-spanningsrefe-
rentie (Udc,int) en Maximale DC-spanningsreferentie (Udc,max).

Deze tabel geeft een overzicht van de limieten voor de door de gebruiker gedefinieerde
DC-spanningsreferentie en voor de uitgangsspanning van de omvormer.

Maximale uit-
gangsspanning om-
vormermetparame-
ter 97.4 standaard-
waarde

Maximale DC-span-
ningsreferentie
(Udc,max)

InterneDC-spannings-
referentie (Udc,int)
1)

95.1 selectieOmvor-
merty-
pe

479 V663 V553 V380…415 VxxxA-3

576 V799 V553 V380…415 VxxxA-5

641 V440…480 V

728 V500 V

795 V1102 V764 V525…600 VxxxA-7

981 V660…690 V

1) Zie de sectie Interne DC-spanningsreferentie (Udc,int).
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Interne DC-spanningsreferentie (Udc,int)

Udc,int = Uac,rms × √2 × 1,03

waarbij

Interne DC-spanningsreferentieUdc,int

Actuele voedingsspanning.Uac,rms

Als dedoordegebruiker gedefinieerde referentie (94.22 lager is dande interne referen-
tiewaarde (Udc,int), gebruikt het besturingsprogramma de interne referentie als DC-
spanningsreferentie voor de omvormer.

Maximale DC-spanningsreferentie (Udc,max)

Udc,max = Ucat,hi × √2 × 1,13

waarbij

Maximale DC-spanningsreferentieUdc,max

Bovengrens vanhet grootste voedingsspanningsbereik dat beschikbaar
is voor de omvormer (95.1)

Ucat,hi

Als de door de gebruiker gedefinieerde referentie (94.22) meer is dan demaximale DC-
spanningsreferentie (Udc,max), gebruikt het besturingsprogrammademaximumwaarde
als DC-spanningsreferentie voor de omvormer.

Maximale uitgangsspanning omvormer

Uac,out = (Udc /√2) × (1 - Ures)

waarbij

Maximale uitgangsspanning van de omvormerUac,out

Actuele DC-spanningUdc

Waarde van parameter 97.4Ures

De instelling voor de spanningsreserve (97.4) beperkt de maximale uitgangsspanning
van de omvormer.

Voorbeelden van limietberekeningen

Voorbeeld 1: De interne DC-spanningsreferentie en demaximale DC-spanningsre-
ferentie berekenen

De spanningscategorie is 380 ... 415 V en de netspanning is 400 V.
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Interne gelijkspanningsreferentie Udc,int = 400 V × √2 × 1,03 = 583 V.

Maximale gelijkspanningsreferentie Udc,max = 415 V × √2 × 1,13 = 663 V.

Voorbeeld 2: De maximale uitgangsspanning van de omvormer berekenen

De gelijkspanning is 650 V DC en de instelling voor de spanningsreserve (97.04) is -2%.

De maximale uitgangsspanning van de omvormer is Uac,out = (650 / √2) × (1 + 0,02) =
469 V.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 97.7 Gebr flux referentie, 94.20 DC spanning referentie (pagina 519), 94.21
DC spanning ref bron (pagina 519), 94.22Gebr. DC spanning ref (pagina 520) en 99.7No-
minale motorspanning.

￭ DC spanningsregeling modus

Een speciale modus voor regeling van de spanning van een gemeenschappelijke DC-
bus is beschikbaar, speciaal voor niet op het net aangesloten toepassingen waarbij de
invertereenheid aangesloten is op een generator en de voedingseenheid een AC-voe-
dingsnetwerk creëert. Zie sectie DC spanningsregeling modus.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 29 Spanningsreferentie-keten (pagina 324).
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Veiligheid en beveiligingen

￭ Noodstop

Hetnoodstopsignaalwordtaangeslotenopde ingangdiegeselecteerd ismetparameter
21.5. Een noodstop kan ook worden gegenereerd via de veldbus (parameter 6.1, bit
0...2).

De modus van de noodstop wordt geselecteerd door parameter 21.4. De volgende
modi zijn beschikbaar:

• Off1: Stop langs de standaard deceleratieramp die gedefinieerd is voor het speci-
fieke referentietype dat in gebruik is

• Off2: Stop door uitlopen tot stilstand

• Off3: Stop door de noodstopramp gedefinieerd door parameter 23.23.

Bij de noodstopmodusOff1 ofOff3 kan het teruglopen van hetmotortoerental worden
bewaakt met de parameters 31.32 en 31.33.

Opmerking:

• Voor noodstopfuncties op SIL 3 / PL e-niveau kan de omvormer worden uitgerust
met een TÜV-gecertificeerde FSO-xx veiligheidsoptiemodule. De module kan dan
ingebouwd worden in gecertificeerde veiligheidssystemen.

• De installateur van de apparatuur is verantwoordelijk voor het installeren van de
noodstopvoorzieningen enalle bijkomende voorzieningendie nodig zijn omervoor
te zorgen dat de noodstopfunctie voldoet aan de vereiste noodstopcategorieën.
Neemvoormeer informatie contact opmetuwplaatselijkeABBvertegenwoordiger.

• Nadat een noodstopsignaal gedetecteerd is, kan de noodstopfunctie niet geannu-
leerd worden, zelfs niet als het signaal geannuleerd wordt.

• Als deminimum(ofmaximum)koppellimiet ingesteld is op0%, is denoodstopfunc-
tie misschien niet in staat om de omvormer te stoppen.

• Toerental- en koppelreferentietoevoegingen (parameters 22.15, 22.17, 26.16, 26.25
en 26.41) en referentierampvormen (23.16...23.19) worden genegeerd in geval van
noodrampstops.

Instellingen en diagnostiek

Parameters:6.17Omvstatuswoord2(pagina160),6.18Startverhinderingstatuswoord(pa-
gina 160), 21.4 Noodstop modus (pagina 261), 21.5 Noodstop bron (pagina 262), 23.23
Noodstop tijd (pagina 283), 25.13 Min koppel TT-reg noodstop (pagina 299), 25.14 Max
koppel TT-reg noodstop (pagina 299), 25.15 Prop. versterking noodstop (pagina 299),
31.32Noodhellingbewaking (pagina 348) en 31.33Noodhellingbewaking vertraging (pa-
gina 349).
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￭ Thermische motorbeveiliging

Hetbesturingsprogrammabevat tweeafzonderlijkemotortemperatuurbewakingfunc-
ties. De bronnen voor temperatuurdata en waarschuwing/uitschakellimieten kunnen
voor elke functie onafhankelijk ingesteld worden.

De motortemperatuur kan bewaakt worden via

• het thermische motorbeveiligingsmodel (geschatte temperatuur die intern in de
omvormer afgeleid wordt), of

• Sensors aangesloten via optionele modules met versterkte/dubbele isolatie.

Naast temperatuurbewaking, is er eenbeveiligingsfunctiebeschikbaar voor ‘Ex’motoren
geïnstalleerd in een potentieel explosieve omgeving.

Thermisch motorbeveiligingsmodel

De omvormer berekent de temperatuur van demotor op basis van de volgende aanna-
mes:

1. Wanneer de omvormer voor het eerst wordt gevoed, wordt aangenomen dat de
motor opomgevingstemperatuur is (gedefinieerddoorparameter 35.50).Wanneer
hierna de voeding van de omvormer ingeschakeld wordt, wordt aangenomen dat
de motor op de geschatte temperatuur is.

2. Motortemperatuur wordt berekend door gebruikmaking van de door de gebruiker
aanpasbare motorthermische tijd en motorbelastingscurve. De belastingscurve
moet worden aangepast in het geval de omgevingstemperatuur hoger is dan 30
°C.

Het thermische motorbeveiligingsmodel voldoet aan de eisen uit de norm IEC/EN
61800-5-1 ed. 2.1 voor thermische geheugen-retentie en toerental-gevoeligheid. De
geschatte temperatuur wordt vastgehouden tijdens uit- en weer inschakelen van de
voeding. De toerentalafhankelijkheid wordt ingesteld door de parameters 35.51, 35.52
en 35.53.

Opmerking: Het motorthermische model kan gebruikt worden wanneer slechts één
motor aangesloten is op de omvormer.
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Temperatuurbewaking met PTC-sensors

WAARSCHUWING!
Dubbele of versterkte isolatie is vereist tussen de delen van de motor die onder
spanning staan en de omvormerbesturingseenheid. Sensors zonder versterkte
of dubbele isolatie moeten worden aangesloten op de optiemodule FPTC-xx of
FAIO-01. Met basisgeïsoleerdemotortemperatuursensors vormt de FAIO-01 een
dubbele isolatie. FPTC-xx vormt zelf een dubbele isolatie. Zie de hardwarehand-
leiding voor meer informatie.

Eén PTC-sensor kan aangesloten worden op digitale ingang DI6.

+24VD

DI6

T

De weerstand van een PTC-sensor neemt toe wanneer de temperatuur ervan stijgt. De
toenemendeweerstand van de sensor vermindert de spanning bij de ingang, en uitein-
delijk schakelt de status ervan van 1 naar 0, hetgeen overtemperatuur aangeeft.

1…3 PTC-sensors kunnen ook in serie aangesloten worden op een analoge ingang en
een analoge uitgang. De analoge uitgang voert een constante excitatiestroom van
1,6mAdoorde sensor. De sensorweerstandneemt toenaarmatedemotortemperatuur
stijgt, evenals de spanning op de sensor. De temperatuurmeting-functie berekent de
weerstand van de sensor en geeft een indicatie als er overtemperatuur gedetecteerd
wordt.

Voor bedrading van de sensor kunt u de Hardwarehandleiding van de omvormer raad-
plegen.

Deonderstaandeafbeelding laatgebruikelijkePTC-sensorweerstandswaarden zienals
functie van de temperatuur.
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1330

550

100

Ohm

T

Naast het bovenstaande hebben optionele FEN-xx encoderinterfaces en FPTC-xx mo-
dules aansluitingen voor PTC-sensors. Raadpleeg demodule-specifieke documentatie
voor verdere informatie.

Temperatuurbewaking met Pt100 of Pt1000 sensors

WAARSCHUWING!
Dubbele of versterkte isolatie is vereist tussen de delen van de motor die onder
spanning staan en de omvormerbesturingseenheid. Sensors zonder versterkte
of dubbele isolatiemoetenworden aangeslotenopdeoptiemodule FAIO-01.Met
basisgeïsoleerde motortemperatuursensors vormt de FAIO-01 een dubbele iso-
latie. Zie de hardwarehandleiding voor meer informatie.

1…3Pt100ofPt1000sensors kunnen in serie aangeslotenwordenopeenanaloge ingang
en een analoge uitgang.

De analoge uitgang voert een constante excitatiestroom van 9,1 mA (Pt100) of 1 mA
(Pt1000)doordesensor.Desensorweerstandneemttoenaarmatedemotortemperatuur
stijgt, evenals de spanningopde sensor. De temperatuurmeetfunctie leest de spanning
uit via analoge ingang en zet deze om naar graden Celsius.

De waarschuwings- en fout limieten kunnen aangepast worden via parameters.

Voor de bedrading van de sensor kunt u de Hardwarehandleiding van de omvormer
raadplegen.

Opmerking: Als de excitatiestroom te hoog is voor de sensor, gebruik dan een ander
middel om de temperatuur te meten.
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Temperatuurbewaking met KTY84-sensors

WAARSCHUWING!
Dubbele of versterkte isolatie is vereist tussen de delen van de motor die onder
spanning staan en de omvormerbesturingseenheid. Sensors zonder versterkte
of dubbele isolatiemoetenworden aangeslotenopdeoptiemodule FAIO-01.Met
basisgeïsoleerde motortemperatuursensors vormt de FAIO-01 een dubbele iso-
latie. Zie de hardwarehandleiding voor meer informatie.

Er kan één KTY84-sensor aangesloten worden op een analoge ingang en een analoge
uitgang op de besturingseenheid.

De analoge uitgang voert een constante excitatiestroom van 2,0 mA door de sensor.
De sensorweerstand neemt toe naarmate de motortemperatuur stijgt, evenals de
spanning op de sensor. De temperatuurmeetfunctie leest de spanning uit via analoge
ingang en zet deze om naar graden Celsius.

FEN-xx encoderinterfaces (optioneel) hebben ook een aansluiting voor één KTY84-
sensor.

Deonderstaandeafbeeldingen tabel latengebruikelijkeKTY84-sensorweerstandswaar-
den zien als functie van de bedrijfstemperatuur van de motor.

KTY84 schaling

3000

2000

1000

0

Ohm

T oC
-100 0 100 200 300

90 °C = 936 ohm

110 °C = 1063 ohm

130 °C = 1197 ohm

150 °C = 1340 ohm

De waarschuwings- en fout limieten kunnen aangepast worden via parameters.

Voor de bedrading van de sensor kunt u de Hardwarehandleiding van de omvormer
raadplegen.
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Logica motorventilatorregeling (parameters 35.100...35.106)

Als demotor een externe koelventilator heeft, is hetmogelijk omeenomvormersignaal
(bijvoorbeeld in bedrijf/gestopt) te gebruikenomde starter vande ventilator te sturen
via een relais of digitale uitgang. Een digitale ingang kan geselecteerd worden voor
ventilatorfeedback. Een verlies vanhet feedbacksignaal zal optioneel eenwaarschuwing
of een fout veroorzaken.

Er kunnenstart- en stopvertragingen voorde ventilatorgedefinieerdworden. Bovendien
kan er een feedbackvertraging ingesteld worden om de tijd te definiëren waarbinnen
feedback ontvangen moet worden nadat de ventilator gestart is.

Ex motorondersteuning (parameter 95.15, bit 0)

Hetbesturingsprogrammaheeft een temperatuur-beveiligingsfunctie voor Exmotoren
die zich in een potentieel gevaarlijke omgeving bevinden. De beveiliging wordt inge-
schakeld door bit 0 van parameter 95.15 in te stellen.

PTC/Pt100 relais (parameter 95.20, bit 8)

Door parameter 95.20, bit 8 te activeren, wordt de bron van externe gebeurtenis 1 ge-
wijzigd in DI6. Het verandert ook het type externe gebeurtenis 1 in een fout.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroepen: 35Motor thermbeveiliging (pagina 364) en 91 Instellingen encoder
module (pagina 504).

Parameters: 95.15 Speciale HW instellingen (pagina 526) en 95.20 HW opties woord
1 (pagina 529).

￭ Motor overbelastingsbeveiliging

Deze sectie beschrijft motor overbelastingsbeveiliging zonder het motor thermische
beveiligingsmodel te gebruiken, ofwel met geschatte of gemeten temperatuur. Voor
beveiligingmethet thermischebeveiligingsmodel vandemotor, zie hoofdstukThermi-
sche motorbeveiliging (pagina 89).

Motor-overbelastingbeveiliging is vereist en gespecificeerd door meerdere normen,
waaronder de US National Electric Code (NEC), UL 508C en de gemeenschappelijke
UL\IEC 61800-5-1 norm samenmet IEC 60947-4-1. De normen staan motor-overbelas-
tingsbeveiliging toe zonder externe temperatuursensors.

Motorbeveiligingsmodel voldoet aan de eisen uit de norm IEC/EN 61800-5-1 ed. 2.1
voor thermischegeheugen-retentieentoerental-gevoeligheid.Degeschatte temperatuur
wordt vastgehouden tijdens uit- enweer inschakelen van de voeding. Toerental-afhan-
kelijkheid wordt ingesteld door parameters.

De beveiligingsfunctie maakt het mogelijk voor de gebruiker om de bedrijfsklasse op
dezelfdemanier te specificeren als de overbelastingrelais gespecificeerdworden in de
normen IEC 60947-4-1 en NEMA ICS 2.

Motor-overbelastingbeveiliging vereist dat u eenmotorstroom tripniveau specificeert.
Deze wordt gedefinieerd door een curve met de parameters 35.51, 35.52 en 35.53. Het
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tripniveau is de motorstroom waarbij de overbelastingsbeveiliging uiteindelijk zorgt
voor uitschakeling indien de motorstroom continu op dit niveau blijft.

Demotoroverbelastingsklasse (bedrijfsklasse), parameter 35.57,wordt gegeven als de
tijd die het overbelastingsrelais nodig heeft om te schakelen bij een bedrijf op 7,2maal
het uitschakelniveau in het geval van IEC 60947-4-1 en 6 maal het uitschakelniveau in
het geval vanNEMA ICS 2. De normen specificeren ook de uitschakeltijd voor stroomni-
veaus tussen het trip-niveau en 6 keer het trip-niveau. De omvormer voldoet aan de
triptijden van IEC norm en NEMA norm.

Gebruik van klasse 20 voldoet aan de eisen van UL 508C.

Hetmotoroverbelasting-algoritmebewaaktdekwadratische verhouding (motorstroom
/ tripniveau)2enaccumuleert dit over tijd. Ditwordt somsaangegevenals I2t beveiliging.
De geaccumuleerde waarde wordt weergegeven in parameter 35.5.

Ukuntmetparameter 35.56 instellendatwanneer35.588%bereikt, er eenwaarschuwing
voor overbelasting van de motor wordt gegenereerd, en wanneer deze 100% bereikt,
de omvormer een fout activeert. Het tempo waarmee deze interne waarde toeneemt
is afhankelijk vande actuele stroom, tripniveau endegeselecteerdeoverbelastingsklas-
se.

Deparameters 35.51, 35.52 en 35.53dienen een tweeledigdoel. Zebepalendebelasting-
curve voor temperatuur-schatting en specificeren het overbelasting-tripniveau.

Instellingen en diagnostiek

Parameters gemeenschappelijk voor motor-thermische beveiliging en motor-overbe-
lastingbeveiliging: 35.51 Motor belasting curve … 35.53 Breekpunt (pagina 373).

Parameters specifiek voormotor-overbelastingbeveiliging: 35.5Motoroverbelastings-
niveau (pagina 365), 35.56 Overbelasting van de motor … 35.57 Overbelastingsklasse
motor (pagina 375).

￭ Thermische beveiliging van motorkabel

Hetbesturingsprogrammabevateenthermischebeveiligingsfunctie voordemotorkabel.
Deze functie dient bijvoorbeeld gebruikt te worden wanneer de nominale stroom van
de omvormer groter is dan de stroomdragende capaciteit van de motorkabel.

Het programmaberekent de temperatuur van de kabel op basis van de volgende gege-
vens:

• Gemeten uitgangsstroom (parameter 1.7)

• Nominale continue stroom van de kabel, gespecificeerd in 35.61, en

• Thermische tijdconstante van de kabel, gespecificeerd in 35.62.

Wanneer de berekende temperatuur van de kabel 102% van het nominale maximum
bereikt, wordt een waarschuwing (A480) gegeven. De omvormer schakelt uit bij een
fout (4000) wanneer 106% wordt bereikt.
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Instellingen en diagnostiek

Parameters: 35.60 Kabeltemperatuur...35.62 Kabel thermische stijgtijd (pagina 376).

Gebeurtenissen: A480 Motor cable overload (pagina 586) en 4000 Motor cable over-
load (pagina 571).

￭ Gebruikersbelastingcurve

Degebruikersbelastingcurve levert een functiedie een ingangssignaal (eg.motorkoppel
of motorstroom) bewaakt als functie van uitgangs-toerental of -frequentie van de
omvormer. De functie bevat zowel hoge limiet (overbelasting) als lage limiet (onderbe-
lasting) monitoring. Overbelastingmonitoring kan bijvoorbeeld gebruikt worden voor
het detecteren van een pomp die verstopt raakt of een zaagblad dat een noest raakt.
Onderbelasting monitoring kan detecteren dat de belasting verloren is, bijvoorbeeld
door de breuk van een aandrijfriem.

De monitoring is effectief binnen een motortoerental- en/of frequentiebereik. Het
frequentiebereikwordt gebruikt bij een frequentiereferentie in scalairmotorbesturing-
modus; in andere gevallen wordt het toerentalbereik gebruikt. Het bereik wordt gede-
finieerd door vijf waarden voor het toerental (parameters 37.11...37.15) of frequentie
(37.16...37.20). De waarden zijn positief, maar het bewaken is symmetrisch actief in de
negatieve richting aangezien het teken van het bewaakte signaal genegeerd wordt.
Buiten het toerental/frequentiebereik is het bewaken uitgeschakeld.

Voor elk van de vijf toerental- of frequentiepunten wordt een onderbelastingslimiet
gesteld (37.21…37.25) (37.31…37.35). Tussen deze punten worden de limieten lineair
geïnterpoleerd om de overbalasting- en onderbelastingcurves te vormen.

37.21 (%)

37.31 (%)

37.35 (%)

37.25 (%)

OVERBELASTING

ONDERBELASTING
37.11 (tpm)
37.16 (Hz)

37.12
37.17

37.13
37.18

37.14
37.19

37.15
37.20

TOEGESTANE
WERKING

Toerental
Frequentie

Bewaakt signaal (37.02)
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De actie (geen, waarschuwing of fout) die wordt ondernomen als het signaal het toe-
gestanewerkingsgebied verlaat, kanafzonderlijkwordengeselecteerd vooroverbelas-
tings- enonderbelastingscondities (respectievelijk parameter 37.3 en37.4). Elke conditie
heeft ook een optionele timer om de geselecteerde actie te vertragen (37.41 en 37.42).

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 37 Gebruikers belasting curve (pagina 384).

Gebeurtenissen: A6E6ULCconfiguration (pagina594), A8BEULCoverload (pagina603),
A8BFULCunderload (pagina 603), 8001ULCunderload (pagina 585) en 8002ULCover-
load (pagina 585).

￭ Automatische foutresets

WAARSCHUWING!
Zorg er voor, voordat u de functie activeert, dat er geen gevaarlijke situaties
kunnen ontstaan. De functie reset de omvormer automatisch en blijft na een
spanningsonderbreking in bedrijf.

Deomvormer kan zichzelf automatisch resetten naoverstroom-, overspanning-, onder-
spanning- en externe fouten. De gebruiker kan ook een fout (behalve aan Safe torque
off gerelateerde fouten) specificeren die automatisch gereset zal worden.

Automatische resets zijn standaarduitgeschakeld enmoetenapart geactiveerdworden
door de gebruiker.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 31.12 Autoreset selectie…31.16 Vertragingstijd (pagina 343).

￭ Overige programmeerbare beveiligingsfuncties

Externe gebeurtenissen (parameters 31.01...31.10)

Er kunnen vijf verschillende gebeurtenissignalen van het proces aangesloten worden
op selecteerbare ingangen om trips en waarschuwingen te genereren voor de aange-
dreven apparatuur. Wanneer het signaal verloren is, wordt een extern voorval (fout,
waarschuwing of alleen een melding in het logboek) gegenereerd. De inhoud van de
berichten kan worden bewerkt op het bedieningspaneel doorMenu - Instellingen -
Teksten bewerken te selecteren.

Detectie motorfase-uitval (parameter 31.19)

De parameter kiest hoe de omvormer zal reageren wanneer een uitval van motorfase
gedetecteerd wordt.

Detectie van aardfout (parameter 31.20)

De aardfoutdetectie functie is gebaseerd op somstroommeting. Let op het volgende

• een aardfout in de voedingskabel geeft geen activering van de beveiliging
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• in een geaarde voeding wordt de beveiliging actief binnen 2 milliseconden

• in een ongeaarde voedingmoet de voedingscapacitantie 1microfarad ofmeer zijn

• de capacitieve stromenveroorzaaktdoor afgeschermdemotorkabels tot 300meter
geven geen activering van de beveiliging

• de beveiliging wordt gedeactiveerd wanneer de omvormer gestopt wordt.

Safe torque off uitgeschakeld koppel (parameter 31.22)

De omvormer bewaakt de status van de Safe torque off ingang, en deze parameter
selecteert welke indicaties er gegeven worden wanneer de signalen verloren zijn. (De
parameter heeft geen invloed op de werking van de safe torque off-functie zelf). Voor
meer informatie over de Safe torque off-functie, zie de Hardwarehandleiding.

Verwisselde voedings- en motorbekabeling (parameter 31.23)

De omvormer kan detecteren of de voedings- en motorkabels per ongeluk verwisseld
zijn (als, bijvoorbeeld, de voedingaangesloten isopmotoraansluiting vandeomvormer).
Deparameter kiest of erwel of geen foutgegenereerdwordt.Merkopdatdebeveiliging
uitgeschakeldmoetworden inomvormer/inverter hardwaregevoedvanaf eengemeen-
schappelijke DC-bus.

Stallbeveiliging (parameters 31.24...31.28)

De omvormer beschermt de motor bij stall. Het is mogelijk de bewakingslimieten
(stroom, frequentie en tijd) aan te passen en te kiezen hoe de omvormer zal reageren
op een motorstall.

Bescherming tegen te hoog toerental (parameter 31.30)

De gebruiker kan overtoeren-limieten instellen door een marge te specificeren die op-
geteld wordt bij de op datmoment in gebruik zijndemaximum enminimum toerental-
limieten.

Rampstop bewaking (parameters 31.32, 31.33, 31.37 en 31.38)

Het besturingsprogramma heeft een bewakingsfunctie voor zowel de normale als de
noodstop ramps. De gebruiker kan ofwel eenmaximum tijd om te stoppen definiëren,
of eenmaximum afwijking van de verwachte deceleratie-tempo. Als de omvormer niet
stopt op de verwachte manier, wordt een fout gegenereerd en loopt de omvormer uit
tot stilstand.

Bewaking hoofdkoelventilator (parameter 31.35)

De parameter bepaalt hoe de omvormer reageert op een verlies van de hoofdkoelven-
tilator.

Bij een invertereenheid bestaande uit frame R8i invertermodules, kan hetmogelijk zijn
omhet bedrijf voort te zetten zelfs als een koelventilator van een invertermodule stopt.
Zie de beschrijving van de parameter.

Programmakenmerken 97



Aangepaste foutgrens motorstroom (parameter 31.42)

Het besturingsprogrammastelt eenmotorstroom-limiet in gebaseerd opde hardware
van de omvormer. In demeeste gevallen is de standaardwaarde geschikt. Er kan echter
handmatig een lage limiet ingesteld worden door de gebruiker, om bijvoorbeeld een
permanente-magneetmotor te beveiligen tegen demagnetisering.

Detectie verlies lokale besturing (parameter 49.05)

De parameter kiest hoe de omvormer zal reageren op een communicatiestoring van
het bedieningspaneel of PC tool.
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Diagnostiek

￭ Fout- en waarschuwingsberichten, datalogging

Zie hoofdstuk Foutopsporing.

￭ Signaalbewaking

Er kunnen drie signalen gekozen worden om door deze functie bewaakt te worden.
Telkens wanneer een bewaakt signaal een vooraf gedefinieerde grens overschrijdt of
onderschrijdt, wordt een bit in 32.1 geactiveerd en een waarschuwing of fout gegene-
reerd. De inhoud van het bericht kan worden bewerkt op het bedieningspaneel door
Menu - Instellingen - Teksten bewerken te selecteren.

Het bewaken van het signaal gebeurt met een laagdoorlaatfilter. De bewaking werkt
op een tijdniveau van 2ms.De configuratieparameterswordengescandopwijzigingen
op een tijdsniveau van 10 ms.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 32 Bewaking (pagina 352).

Gebeurtenissen: A8B0Signal supervision (pagina 603), A8B1 Signal supervision 2 (pagi-
na 603), A8B2 Signal supervision 3 (pagina 603), 80B0 Signal supervision (pagina 585),
80B1 Signal supervision 2 (pagina 585) en 80B2 Signal supervision 3 (pagina 585).

￭ Onderhoudstimers en -tellers

Hetprogrammaheeft zes verschillendeonderhoudstimersof -tellersdiegeconfigureerd
kunnenwordenomeenwaarschuwingtegenererenwanneereenvooraf-ingestelde limiet
bereiktwordt. De inhoud van het bericht kanworden bewerkt op het bedieningspaneel
doorMenu - Instellingen - Teksten bewerken te selecteren.

De timer/teller kan elke parameter monitoren. Dit kenmerk is vooral nuttig als een on-
derhoudsherinnering.

Er zijn drie typen tellers:

• Aan-tijd tellers. Meet de tijd dat een binaire bron (bijvoorbeeld een bit in een sta-
tuswoord) aan is.

• Signaal flanktellers. De tellerwordt verhoogd telkenswanneer debewaaktebinaire
bron van status verandert.

• Waardetellers. De tellermeet debewaakteparameter door integratie. Erwordt een
waarschuwing gegeven wanneer de berekende oppervlakte onder de signaalpiek
een door de gebruiker gedefinieerde limiet overschrijdt.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 33 Algemene timer & teller (pagina 356).
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￭ Energiebesparings-calculators

Dit onderdeel bestaat uit de volgende functionaliteiten:

• Eenenergie-optimalisatie diedemotorflux zodanig aanpastdat het totale systeem-
rendement gemaximaliseerd wordt

• Een teller die de door de motor verbruikte en bespaarde energie bijhoudt en
weergeeft in kWh, valuta of volume aan CO2 emissies, en

• Een belastinganalyzer die het belastingsprofiel van de omvormer weergeeft (zie
afzonderlijke sectie op pagina 100).

Opmerking: De nauwkeurigheid van de energiebesparingsberekening is direct afhan-
kelijk van de nauwkeurigheid van het referentiemotorvermogen in parameter 45.19
Vergelijking vermogen.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 45 Energie rendement (pagina 415).

￭ Belastinganalyzer

Piekwaardelogger

De gebruiker kan een signaal kiezen dat gemonitord gaat worden door een piekwaar-
delogger. De logger registreert de piekwaarde van het signaal samen met de tijd dat
de piek optreedt, en ookmotorstroom, gelijkspanning enmotortoerental ten tijde van
de piek. De piekwaarde wordt gemeten met intervallen van 2 ms.
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Amplitudeloggers

Het besturingsprogramma heeft twee amplitude loggers. Afhankelijk van de instelling
van parameter 36.8 zijn de loggers continu actief of alleen als de omvormermoduleert.

Voor amplitude logger 2 kan de gebruiker een signaal kiezen dat met intervallen van
200mswordt gemeten, en eenwaarde opgeven die overeenkomtmet 100%. De verza-
melde samples worden gesorteerd in 10 read-only parameters volgens hun amplitude.
Elke parameter vertegenwoordigt een amplitudebereik van 10 procentpunten breed,
en toont het percentage van de verzamelde samples die binnen dat bereik vallen. Merk
op dat het laagste bereik ook de negatieve waarden (indien aanwezig) bevat, terwijl
het hoogste bereik ook de waarden boven 100% bevat.
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Amplitudelogger 1 is vast ingesteld op het bewaken van de motorstroom en kan niet
geresetworden. Bij amplitude logger 1 komt 100%overeenmetdemaximumuitgangs-
stroomvandeomvormer (Imax, zoalsgegeven indehardwarehandleiding).De verdeling
van de verzamelde metingen wordt weergegeven door de parameters 36.20...36.29.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 36 Belasting-analyzer (pagina 379).
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Diversen

￭ Gebruikers-parametersets

Deomvormerondersteunt vier gebruikers-parametersetsdie in hetpermanentegeheu-
gen opgeslagen kunnenworden enweer opgeroepen kunnenworden via omvormerpa-
rameters. Het is ook mogelijk digitale ingangen te gebruiken om te schakelen tussen
gebruikers-parametersets.

Een gebruikersparameterset bevat alle bewerkbare waarden in parametergroepen
10…99 behalve

• geforceerde I/O-waarden zoals parameter 10.3 en 10.4

• Instellingen van I/O-uitbreidingsmodule (groepen 14…16)

• Inschakelen parameters veldbuscommunicatie (50.1 en 50.31)

• overige veldbuscommunicatie instellingen (groepen 51…56 en 58)

• encoderconfiguratie-instellingen (groepen 92...93),

• enkele hardware-instellingen in parametergroep 95, en

• door gebruiker ingestelde selectieparameters 96.11...96.13

Omdatdegebruikersparametersets ookdemotorinstellingenbevatten, dient u er zeker
van te zijn dat de instellingen corresponderenmetdemotor die in de applicatie gebruikt
wordt, voordat u een gebruikersset oproept. Bij een applicatie waarin verschillende
motoren gebruikt worden met de omvormer, moet de motor ID-run bij elke motor uit-
gevoerd worden en moeten de resultaten in verschillende gebruikersset opgeslagen
worden.Debetreffendeset kandanopgeroepenwordenwanneer vanmotorgewisseld
wordt.

Indien er geen gebruikersparametersets opgeslagen zijn, zal een poging om een set te
laden alle sets creëren uit de op dat moment actieve parameterinstellingen.

Schakelen tussengebruikersparametersets is alleenmogelijk als de omvormer gestopt
is.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 10.3 DI geforc selectie (pagina 178), 10.4 DI geforc data (pagina 178), 50.1
FBA A vrijgeven (pagina 431), 50.31 FBA B vrijgeven (pagina 436), en 96.10 Gebr set sta-
tus (pagina 536)…96.13 Gebr set I/O modus in2 (pagina 537).

Parametergroep: 95 HW configuratie (pagina 522).

Gebeurtenissen: 64B2 User set fault (pagina 579).

￭ Parameter checksum berekening

Er kaneenparameter checksumberekendwordenuit eendoordegebruiker tedefiniëren
set parameters, om wijzigingen in de configuratie van de omvormer te monitoren. De
berekende checksum wordt vergeleken met 1…4 referentie checksums; in geval van
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een mismatch wordt een gebeurtenis (alleen gebeurtenis, waarschuwing of fout ) ge-
genereerd.

Standaardbevattende set parameters die bij deberekeningbetrokken zijn,met uitzon-
dering van

• actuele signalen

• parametergroep 47

• parameters diewordengeactiveerdomnieuwe instellingen te valideren (zoals 51.27
en 96.7)

• parameters die niet zijn opgeslagen in het flashgeheugen (zoals 96.24...96.26)

• parameters die intern worden berekend uit andere (zoals 98.9...98.14).

• dynamische parameters (bv. parameters die variëren al naargelang de hardware),
en

• parameters van applicatieprogramma's.

De standaard set kan bewerkt worden via de Drive customizer PC tool.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 96.53 Actuele checksum (pagina 540)…96.59 Goedgekeurde checksum
4 (pagina 541).

Gebeurtenissen:6200Checksummismatch(pagina576)enA686Checksummismatch(pa-
gina 592).
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￭ Gebruikersslot

WAARSCHUWING!
ABB is niet aansprakelijk voor schade of verliezen veroorzaakt door het nalaten
van het activeren van het gebruikersslot met een nieuwe toegangscode. Zie
Netwerkbeveiliging disclaimer (pagina 20).

Voor een verbeterde netwerkbeveiliging wordt sterk aanbevolen dat u een master
toegangscode insteltomtevoorkomendaterbijvoorbeeldparameterwaardengewijzigd
worden en/of firmware en andere files geladen worden.

Stel bij meerdere omvormers een unieke toegangscode in voor elke omvormer.

Om het gebruikersslot voor de eerste keer te activeren:

• Voer de standaard toegangscode, 10000000, in op 96.2. Hierdoorworden de para-
meters 96.100...96.102 zichtbaar.

• Voer een nieuwe toegangscode in op 96.100. Gebruik altijd acht cijfers; eindigmet
Enter als u Drive Composer gebruikt.

• Bevestig de nieuwe toegangscode in 96.101.

WAARSCHUWING!
Bewaar het wachtwoord op een veilige plaats – het gebruikersslot kan niet
geopend worden als de toegangscode kwijt is, zelfs niet door ABB.

• Definieer in 96.102 de acties die u wilt voorkomen (we raden u aan om alle acties
te selecteren tenzij de toepassing anders vereist).

• Voer een ongeldige (willekeurige) toegangscode in 96.2in.

• Activeer 96.8 of schakel de voeding naar de besturingseenheid om.

• Controleer of parameters 96.100...96.102 verborgen zijn. Als dit niet het geval is,
voer dan een andere willekeurige toegangscode in 96.2 in.

Voer je toegangscode in 96.2 in om het slot opnieuw te openen. Hierdoor worden de
parameters 96.100...96.102 weer zichtbaar.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 96.2Toegangscode (pagina533) en96.100Wijziggebr. paswoord…96.102
Gebr.slot functionaliteit (pagina 542).

Gebeurtenissen: A6B0 User lock open (pagina 593).
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￭ Dataopslag parameters

Vierentwintig (zestien 32-bits, acht 16-bits) parameters zijn gereserveerd voor dataop-
slag. Deze parameters zijn standaard niet verbonden en kunnen gebruikt worden voor
bijv. verbindings-, test- en inbedrijfstellings-doeleinden. Er kan naar deze parameters
geschreven worden en er kan vanaf deze parameters gelezen worden door gebruik te
maken van de bron- of doelselecties van andere parameters.

Merk op dat alleen 32-bit drijvendekommaparameters (type real32) kunnen worden
geselecteerdalsbron vaneenandereparameterwaarde.Met anderewoorden, parame-
ters 47.1...47.8 kunnen worden gebruikt als waardebronnen van andere parameters
terwijl 47.11...47.28 dat niet kunnen.

Om een 16-bits geheel getal (ontvangen in DDCS datasets) als bron van een andere
parameter te gebruiken, schrijft u de waarde in een van de opslagparameters van het
type real32 (47.1...47.8). Selecteerdeopslagparameter alsbronendefinieer eengeschikte
schaalmethode tussen de 16-bits en 32-bits waarden in parameter 47.31...47.38.

Instellingen en diagnostiek

Parametergroep: 47 Data-opslag (pagina 424).

￭ Verminderde runfunctie

Er is een “gereduceerde run” functie beschikbaar voor inverter-units bestaande uit pa-
rallel aangesloten inverter-modules. De functie maakt het mogelijk om bedrijf voort te
zetten met beperkte stroom, zelfs als één (of meerdere) modules buiten dienst zijn,
bijvoorbeeld vanwege onderhoudswerkzaamheden. In principe is gereduceerde run
mogelijkmet slechts éénmodule, maar in de praktijk zijn de fysieke eisen omdemotor
te latendraaien van toepassing; zomoetenbijvoorbeelddemodulesdie inbedrijf blijven
in staat zijn om de motor voldoende magnetisatie-stroom te leveren.

Het gereduceerde runmasker kan worden gebruikt in plaats van de gereduceerde run-
modusals het niet nodig is omdevoedingsmodule fysiekuit het systeemte verwijderen.
Door een module of meerdere modules af te schermen, stopt BCU met het verzenden
van besturingscommando's naar het geselecteerde PSL2-kanaal of de geselecteerde
kanalen.

Opmerking:

• Het STO-circuit moet blijven zoals het is geweest.

• Gebruik het masker niet om STO-circuitfouten te omzeilen.

• Verwijder geen glasvezelkabels uit het systeem.

• De module moet worden losgekoppeld van de AC-zijde om te voorkomen dat er
stroom door de vrijloopdiodes loopt.
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Activering van de gereduceerde-run functie

Opmerking: Voor in een kast gebouwde omvormers zijn de bedradings-accessoires en
het luchtscheidingsschot dat tijdens de procedure nodig is, zijn beschikbaar bij ABB
en ze zijn bij de levering ingesloten.

WAARSCHUWING!
Volg de veiligheidsinstructies die voor de betreffende omvormer of inver-
tereenheid geleverd zijn.

1. Ontkoppel de voedingsspanning en alle hulpspanningen van de omvormer/inver-
tereenheid.

2. Als de inverterbesturingseenheidgevoedwordt vanaf dedefectemodule, installeer
dan eenuitbreidingnaar debedrading en sluit deze aanopeen vandeovergebleven
modules.

3. Verwijder demodule waaraan onderhoud uitgevoerd gaat worden, uit zijn vak. Zie
de betreffende hardwarehandleiding voor instructies.

4. Als de Safe torque off (STO) functie in gebruik is, installeer dan jumpers in de STO-
bedrading in plaats van de ontbrekende module (tenzij de module de laatste in de
keten was).

5. Installeer een luchtscheidingsschot in de geleiding van de bovenstemodule omde
luchtstroom door het lege modulevak te blokkeren.

6. In het geval dat de invertereenheid een DC-schakelaar heeft met een laadcircuit,
schakel dan het betreffende kanaal uit op de xSFC-xx laad-controller.

7. Schakel de spanning naar de omvormer/invertereenheid in.

8. Stel parameter in om te definiëren welke modules zijn verwijderd.

9. Voer het aantal aanwezige invertermodules in parameter in.

10. Reset alle fouten en start de omvormer/invertereenheid. De maximum stroom
wordt nu automatisch begrensd volgens de nieuwe inverter-configuratie. Als het
aantal gedetecteerdemodules (95.14) niet overeenkomtmetdewaardedie is inge-
steld in , wordt er een fout gegenereerd.

Nadat alle modules opnieuw zijn geïnstalleerd, moeten de parameters en op 0 worden
gezet om de functie voor gereduceerde werking uit te schakelen. In het geval dat de
inverter voorzien is van een laadcircuit, moet laad-monitoring opnieuw geactiveerd
worden voor alle modules. Als de Safe torque off (STO) functie in gebruik is, moet een
acceptatie-test uitgevoerd worden (zie de hardwarehandleiding van de omvormer/in-
vertereenheid voor instructies).

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 6.17Omvstatuswoord 2 (pagina 160) en…95.14Aangeslotenmodules (pa-
gina 526).

Gebeurtenissen: 5695 Reduced run (pagina 575).
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￭ du/dt filter ondersteuning

Als er een extern du/dt-filter is aangesloten op de uitgang van de omvormer, moet bit
13 van 95.20 ingeschakeld zijn. De instelling begrenst de uitgangs-schakelfrequentie.
Bij framemaat R5i…R7i invertermodules, dwingt de instelling ook de omvormer/inver-
termodule-ventilator naar volledig toerental. Merk opdat de instelling niet geactiveerd
mag worden bij invertermodules met interne du/dt-filters.

Instellingen en diagnostiek

Parameter: 95.20 HW opties woord 1 (pagina 529).

￭ Sinusfilter ondersteuning

Het besturingsprogramma heeft een instelling die het gebruik van sinusfilters (afzon-
derlijk leverbaar door ABB en anderen) mogelijk maakt.

Met een ABB sinusfilter aangesloten op de uitgang van de omvormer moet bit 1 van
95.15 ingeschakeld zijn. De instelling begrenst de schakel- en uitgangsfrequenties om

• te voorkomen dat de omvormer in bedrijf is bij filter-resonantiefrequenties, en

• het filter te beveiligen tegen oververhitting.

Met een aangepast sinusfiltermoet bit 3 van 95.15 worden ingeschakeld. (De instelling
begrenst de uitgangsfrequentie niet.) Er moeten extra parameters ingesteld worden
in overeenstemming met de eigenschappen van het filter zoals hieronder vermeld.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 95.15 SpecialeHW instellingen (pagina 526), 97.1 Schakelfrequentie referen-
tie (pagina 544), 97.2Minimumschakelfrequentie (pagina 544), 99.18 Sinusfilter induct-
antie (pagina 560) en 99.19 Sinusfilter capacitantie (pagina 561).
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￭ Routermodus voor BCU besturingseenheid

De BCU-besturingseenheid van een invertereenheid kan op "routermodus" ingesteld
worden, zodat de regeling van lokaal-aangesloten vermogenseenheden (bijvoorbeeld
invertermodules) door een andere BCUmogelijk wordt. Door gebruik te maken van de
routermodus en wat hardware te schakelen, is het mogelijk om dezelfde modules af-
wisselend te gebruiken voor inverters en bijvoorbeeld IGBT-voeding.

De routermodus houdt in dat de twee BCU's op elkaar aangesloten worden via hun
PSL2 kanalen. Wanneer routermodus actief is, worden de kanalen afkomstig van de
andere BCU doorgestuurd naar de lokale modules.

De onderstaande diagrammen laten zien hoe de besturing van vier convertermodules
kan worden geschakeld tussen twee BCU's.

Opmerking: Raadpleeg de ACS880 IGBT supply control program firmware manual
(3AUA0000131562 [Engels]) voor een voorbeeld vanhet schakelen vanconvertermodules
tussen het gebruik van inverters en IGBT-voedingsmodules.

BCU 1 bestuurt alle modules, BCU 2 in routermodus

BCU 1
95.14 = 000Fh (1111b)
95.16 = Off

BCU 2
95.16 = On
95.17 = 1100b

CH1 CH2 CH3 CH4 CH1 CH2 CH3 CH4

Module 1 Module 2 Module 3 Module 4

BCU 2 bestuurt alle modules, BCU 1 in routermodus
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CH1 CH2 CH3 CH4 CH1 CH2 CH3 CH4

Module 1 Module 2 Module 3 Module 4

BCU 1
95.16 = On
95.17 = 1100b

BCU 2
95.14 = 000Fh (1111b)
95.16 = Off

Opmerking:

• De lokale modules moeten aangesloten worden op opeenvolgende kanalen, te be-
ginnen bij CH1. De onmiddellijk daaropvolgende kanalen worden aangesloten op
de andere BCU en naar de lokalemodules geleid. Ermoetenminstens zo veel lokale
modules zijn als er omgeleide kanalen zijn.

• Bij PLC-besturing moeten omschakelingen plaatsvinden in de stopstatus, zodat
op elk moment ten minste één BCU in de routermodus staat.

• Er kunnen extra regels of beperkingen gelden wanneer u de routermodus gebruikt
met andere besturingsprogramma's. Zie de betreffende firmwarehandleiding.

Instellingen en diagnostiek

Parameters: 95.16 Routermodus (pagina 527) en 95.17 Router kanaal configuratie (pagi-
na 528).

￭ Parameterbereikenmetoptie +N8200 (licentie voor hoge toerentallen)
Met optie +N8200 (licentie voor hoge toerentallen) hebben de volgende toerental- en
frequentieparameters een groter bereik:

Programmakenmerken 109



ParametersBereik

1.2-90000 = 90000 tpm

22.1

22.26…22.32

22.41…22.43

22.52…22.57

22.81…22.87

23.1

23.2

23.27

23.39

24.1…24.4

30.11

30.12

36.15

49.15

49.16

90.1

1.610…90000 tpm

21.6

25.18

25.19

29.70

29.72

29.74

29.76

29.78

37.11…37.15

46.1

46.6

46.21

46.31

99.9
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ParametersBereik

1.6-1500 … 1500 Hz

28.1

28.2

28.26…28.32

28.52…28.57

28.78

28.90…28.92

28.96

28.97

30.13

30.14

49.17

49.18

1.630…1500 Hz

46.2

99.8
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Applicatiemacro's

Overzicht
Dit hoofdstukbeschrijft het beoogdegebruik,werking en standaardbesturingsaanslui-
tingen van de applicatiemacro's.

Meer informatie over de aansluitbaarheid van de besturingseenheid is te vinden in de
Hardwarehandleiding van de omvormer.

Algemeen
Applicatiemacro's zijn sets standaardparameterwaardes geschikt voor debetreffende
applicatie. Bij het opstarten van de omvormer kiest de gebruiker doorgaans de meest
geschikte applicatiemacro als startpunt, en voert vervolgens eventueel nodigewijzigin-
gen in om de instellingen opmaat voor de applicatie temaken. Dit leidt gewoonlijk tot
een veel lager aantal bewerkingen van de gebruiker dan bij de traditionele manier van
programmeren van een omvormer.

Toepassingsmacro's kunnen worden geselecteerd met parameter 96.4 Macro select.
Gebruikersparametersetswordenbeheerddoordeparameters ingroep96Systeem(pa-
gina 532).

Opmerking:Destandaardbesturingsaansluitingendie indit hoofdstukwordenbeschre-
ven, zijn gebaseerd op de ZCU-besturingseenheid.

5
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Fabrieksmacro
DeFabrieksmacro is geschikt voor relatief ongecompliceerde toepassingen van toeren-
talregeling zoals transportbanden, pompen en ventilatoren, en testbanken.

De omvormer wordt gestuurd door het toerental waarbij het referentiesignaal is aan-
gesloten op analoge ingangAI1. De start/stop commando'sworden via digitale ingang
DI1gegeven;dedraairichtingwordtbepaalddoorDI2.Dezemacrogebruiktbesturingslo-
catie EXT1.

Fouten worden gereset via digitale ingang DI3.

DI4 schakelt tussen acceleratie/deceleratietijd-sets 1 en 2. De acceleratie- en decelera-
tietijden en de rampvormen worden gedefinieerd door de parameters 23.12...23.19.

DI5 activeert constant toerental 1.

￭ Standaard parameterinstellingen voor de Fabrieksmacro

De standaard parameterinstellingen voor de Fabrieksmacro staan in het hoofdstuk
Parameterlijst.

￭ Standaard besturingsaansluitingen voor de Fabrieksmacro

BeschrijvingTermAansluiting

XPOW Externe voedingsingang

24 V DC, 2 A

+24VI

1
2

 +24VI
  GND

GND

XAI Referentiespanning en analoge ingangen

10 V DC, RL 1…10 kohm+VREF
+VREF
-VREF
AGND

AI1+
AI1-
AI2+
AI2-

1
2
3
4
5
6
7

-10 V DC, RL 1…10 kohm-VREF

AardeAGND

Toerentalreferentie

0(2)…10 V, Rin > 200 kohm

AI1+

AI1-

Standaard niet in gebruik.AI2+

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohmAI2-

XAO Analoge uitgangen

Motortoerental rpmAO1
AO1

AGND
AO2

AGND

1
2
3
4

0…20 mA, RL < 500 ohmAGND

Motorstroom

0…20 mA, RL < 500 ohm

AO2

AGND
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BeschrijvingTermAansluiting

XD2D Drive-to-drive link

Master/volger, drive-to-driveofgeïntegreerde
veldbusinterface aansluiting

B
1
2
3

B
A

BGND
A

BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen

Gereed voor bedrijfNC

21
22
23
31
32
33

11
12
13

NC
COM
NO
NC

COM
NO
NC

COM
NO

Fault

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

250 V AC/30 V DC

2 A

COM

NO

In bedrijf

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

Fout (-1)

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

XD24 Digitaal slot

Run inschakelenDIIL
DIIL1

+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND

2
3
4
5

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingangDICOM

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingang/uitgangDIOGND

XDIO Digitale ingang/uitgangen

Uitgang: Gereed voor bedrijfDIO1
1 DIO1
2 DIO2 Uitgang: In bedrijfDIO2
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BeschrijvingTermAansluiting

XDI Digitale ingangen

Stop (0) / Start (1)DI1

1 DI1
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6

2
3
4
5
6

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24 Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)DI2

ResetDI3

Acc/Dec time set 1 (0) / set 2 (1)DI4

Constant toerental 1 (1 = Aan)DI5

Standaard, niet in gebruik.DI6

Safe torque off circuits moeten gesloten zijn voordat de
omvormer kan starten. Zie de Hardwarehandleiding van
de omvormer.

XSTO

Aansluiting veiligheidsoptiesX12

Aansluiting bedieningspaneelX13

Aansluiting geheugenunitX205
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Macro Hand/Auto
DemacroHand/Auto is geschikt voor toepassingenmet toerentalregelingwaarbij twee
externe stuurapparaten gebruikt worden.

De omvormer wordt gestuurd door het toerental vanaf de externe besturingslocaties
EXT1 (Handbesturing) enEXT2 (Autobesturing). De keuze tussendebesturingslocaties
vindt plaats via digitale ingang DI3.

Het start/stop-signaal voor EXT1 is aangeslotenopDI1 terwijl de draairichtingbepaald
wordt door DI2. Voor EXT2 worden de start/stop-opdrachten gegeven via DI6, de
draairichting via DI5.

De referentiesignalen voor EXT1 en EXT2 zijn aangesloten op respectievelijk analoge
ingangen AI1 en AI2.

Een constant toerental (standaard 300 tpm) kan geactiveerd worden via DI4.

￭ Standaard parameterinstellingen voor de macro Hand/Auto

Hieronder vindt u een lijst met standaard parameterwaarden die verschillen van de
waarden voor de Fabrieksmacro in Lijst met parameters (pagina 138).

Standaard Hand/Auto macroParameter

1500.00012.30 AI2 geschaald bij AI2 max

DI319.11 Ext1/Ext2 selectie

In1 Start; In2 Draairichting20.6 Ext2 opdrachten

DI620.8 Ext2 in1 bron

DI520.9 Ext2 in2 bron

DIIL20.12 Run inschakelen 1 bron

AI2 geschaald22.12 Toerenref2 bron

Volg Ext1/Ext2 selectie22.14 Toerenref1/2 selectie

DI422.22 Constant toerental sel1

Acc/Dec tijd 123.11 Hellingset selectie

Niet geselecteerd31.11 Fout reset selectie
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￭ Standaard besturingsaansluitingen voor de Hand/Auto macro

BeschrijvingTermAansluiting

XPOW Externe voedingsingang

24 V DC, 2 A

+24VI

1
2

 +24VI
  GND

GND

XAI Referentiespanning en analoge ingangen

10 V DC, RL 1…10 kohm+VREF

+VREF
-VREF
AGND

AI1+
AI1-
AI2+
AI2-

1
2
3
4
5
6
7

-10 V DC, RL 1…10 kohm-VREF

AardeAGND

Toerentalreferentie (Hand)

0(2)…10 V, Rin > 200 kohm

AI1+

AI1-

Toerentalreferentie (Auto)

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

XAO Analoge uitgangen

Motortoerental rpmAO1
AO1

AGND
AO2

AGND

1
2
3
4

0…20 mA, RL < 500 ohmAGND

Motorstroom

0…20 mA, RL < 500 ohm

AO2

AGND

XD2D Drive-to-drive link

Master/volger, drive-to-driveofgeïntegreerde
veldbusinterface aansluiting

B
1
2
3

B
A

BGND
A

BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen

Gereed voor bedrijfNC

21
22
23
31
32
33

11
12
13

NC
COM
NO
NC

COM
NO
NC

COM
NO

Fault

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

250 V AC/30 V DC

2 A

COM

NO

In bedrijf

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

Fout (-1)

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

118 Applicatiemacro's



BeschrijvingTermAansluiting

XD24 Digitaal slot

Run inschakelenDIIL
DIIL1

+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND

2
3
4
5

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingangDICOM

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingang/uitgangDIOGND

XDIO Digitale ingang/uitgangen

Uitgang: Gereed voor bedrijfDIO1
1 DIO1
2 DIO2 Uitgang: In bedrijfDIO2

XDI Digitale ingangen

Stop (0) / Start (1) – HandDI1

1 DI1
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6

2
3
4
5
6

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1) – HandDI2

Hand (0) / Auto (1)DI3

Constant toerental 1 (1 = Aan)DI4

Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1) – AutoDI5

Stop (0) / Start (1) – AutoDI6

Safe torque off circuits moeten gesloten zijn voordat de
omvormer kan starten. Zie de Hardwarehandleiding van
de omvormer.

XSTO

Aansluiting veiligheidsoptiesX12

Aansluiting bedieningspaneelX13

Aansluiting geheugenunitX205
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Macro: PID-regeling
DemacroPID-regeling is geschikt voor toepassingenmetprocesregeling, bijvoorbeeld
regelsystemen voor closed-loop druk-, niveau- of flowregeling zoals

• boosterpompen van gemeentelijke watervoorzieningen

• niveauregelpompen in waterreservoirs

• boosterpompen van wijkverwarmingssystemen

• volumestroomregeling van materiaal op een transportband.

Het referentiesignaal van het proces is aangesloten op analoge ingang AI1 en het
feedbacksignaal van het proces op AI2. In plaats daarvan kunt u een directe toerental-
referentie bij de omvormer invoeren via AI1. Dan wordt de PID-regeling overgeslagen
en regelt de omvormer niet langer de procesvariabele.

De keuze tussen een directe toerentalregeling (besturingslocatie EXT1) en regeling
door procesvariabele (EXT2) gebeurt via digitale ingang DI3.

De stop/start signalen voor EXT1 en EXT2 zijn aangesloten op respectievelijk DI1 en
DI6.

Een constant toerental (standaard 300 tpm) kan geactiveerd worden via DI4.

Opmerking: Bij inbedrijfname van de PID-loop is het nuttig om de motor eerst onder
toerentalregeling te laten draaien via EXT1; hierdoor kan de PID feedback-polariteit en
de schalinggetestworden. Als de feedback eenmaal goed is, kandePID-loop "gesloten"
worden door om te schakelen naar EXT2.

￭ Standaard parameterinstellingen voor de macro PID-regeling

Hieronder vindt u een lijst met standaard parameterwaarden die verschillen van de
waarden voor de Fabrieksmacro in Lijst met parameters (pagina 138).

Standaard Hand/Auto macroParameter

4.00012.27 AI2 min

DI319.11 Ext1/Ext2 selectie

In1 Start20.1 Ext1 opdrachten

Niet geselecteerd20.4 Ext1 in2 bron

In1 Start20.6 Ext2 opdrachten

DI620.8 Ext2 in1 bron

DI520.12 Run inschakelen 1 bron

PID22.12 Toerenref2 bron

DI422.22 Constant toerental sel1

Acc/Dec tijd 123.11 Hellingset selectie

Niet geselecteerd31.11 Fout reset selectie
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Standaard Hand/Auto macroParameter

Aan als omvormer in bedrijf is40.7 Set 1 PID bedrijfsmodus

AI2 geschaald40.8 Set 1 terugkop 1 bron

0,040 s40.11 Set 1 terugkop filtertijd

1,0 s40.35 Set 1 differentiatie filtertijd

Volg Ext1/Ext2 selectie40.60 Set 1 PID activatiebron

Opmerking:Demacroselectie heeft geen invloed opparametergroep 41 Proces PID set
2.
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￭ Standaard besturingsaansluitingen voor de PID-regeling macro

BeschrijvingTermAansluiting

XPOW Externe voedingsingang

24 V DC, 2 A

+24VI

1
2

 +24VI
  GND

GND

XAI Referentiespanning en analoge ingangen

10 V DC, RL 1…10 kohm+VREF

+VREF
-VREF
AGND

AI1+
AI1-
AI2+
AI2-

1
2
3
4
5
6
7

P
I

-10 V DC, RL 1…10 kohm-VREF

AardeAGND

Toerentalreferentie

0(2)…10 V, Rin > 200 kohm

AI1+

AI1-

Feedback over het proces 1)

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

XAO Analoge uitgangen

Motortoerental rpmAO1
AO1

AGND
AO2

AGND

1
2
3
4

0…20 mA, RL < 500 ohmAGND

Motorstroom

0…20 mA, RL < 500 ohm

AO2

AGND

XD2D Drive-to-drive link

Master/volger, drive-to-driveofgeïntegreerde
veldbusinterface aansluiting

B
1
2
3

B
A

BGND
A

BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen

Gereed voor bedrijfNC

21
22
23
31
32
33

11
12
13

NC
COM
NO
NC

COM
NO
NC

COM
NO

Fault

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

250 V AC/30 V DC

2 A

COM

NO

In bedrijf

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

Fout (-1)

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO
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BeschrijvingTermAansluiting

XD24 Digitaal slot

Digitale blokkering. Standaard, niet in gebruik.DIIL
DIIL1

+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND

2
3
4
5

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingangDICOM

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingang/uitgangDIOGND

XDIO Digitale ingang/uitgangen

Uitgang: Gereed voor bedrijfDIO1
1 DIO1
2 DIO2 Uitgang: In bedrijfDIO2

XDI Digitale ingangen

Stop (0) / Start (1) – ToerentalregelingDI1

1 DI1
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6

2
3
4
5
6

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24 Standaard, niet in gebruik.DI2

Toerentalregeling (0) / Procesregeling (1)DI3

Constant toerental 1 (1 = Aan)DI4

Run inschakelen (1 = Aan)DI5

Stop (0) / Start (1) – ProcesregelingDI6

Safe torque off circuits moeten gesloten zijn voordat de
omvormer kan starten. Zie de Hardwarehandleiding van
de omvormer.

XSTO

Aansluiting veiligheidsoptiesX12

Aansluiting bedieningspaneelX13

Aansluiting geheugenunitX205

1) Voor voorbeelden van de sensoraansluitingen, zie pagina 124.
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￭ Voorbeelden van sensoraansluitingen voor de PID-regelmacro

AI2+

AI2-

DIOGND

+24VD Hulpspanningsuitgang (max. 200 mA).

Aarde

Meting van actuele waarde
-20...20 mA. Rin = 100 ohm

-20...20 mA. Rin = 100 ohm
Meting van actuele waarde

Meting van actuele waarde
-20...20 mA. Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

Meting van actuele waarde
-20...20 mA. Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

Meting van actuele waarde
-20...20 mA. Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

Meting van actuele waarde
-20...20 mA. Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

AI2+

AI2-

DIOGND

+24VD Hulpspanningsuitgang (max. 200 mA).

Aarde

P

I

P

I

P

I

P

I

Voeding

+

-

+
-

0/4...20 mA

0/4...20 mA

0/4...20 mA

0/4...20 mA

OUT

+

-

-

+

+24V

-

Omvormer 3

Omvormer 2

Omvormer 1

Opmerking:De sensor moet extern gevoed worden.
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Koppelregeling-macro
Dezemacrowordt gebruikt in toepassingendie de regeling van hetmotorkoppel verei-
sen. Dit zijn doorgaans trek-applicaties, waar een bepaalde trekspanning in stand ge-
houden moet worden in het mechanische systeem.

De koppelreferentiewordt gegeven via analoge ingang AI2,meestal als een stroomsig-
naal in het bereik van 0...20mA (overeenkomendmet 0...100%van het nominalemotor-
koppel).

Het start/stop signaalwordt aangeslotenopdigitale ingangDI1. Dedraairichtingwordt
bepaald door DI2. Via digitale ingang DI3 kan toerentalregeling (EXT1) in plaats van
koppelregeling (EXT2) worden gekozen. Net als bij de PID-regeling macro, kan toeren-
talregelinggebruiktworden voorhet inbedrijfnemenvanhet systeemenhet controleren
van de draairichting van de motor.

Het is ook mogelijk de besturing te wijzigen naar lokaal (bedieningspaneel of PC tool)
door op de toets Loc/Rem te drukken. Standaard is de lokale referentie toerental; als
een koppelreferentie vereist is,moet dewaarde vanparameter 19.16 Lokale besturings-
modus worden gewijzigd in Koppel.

Een constant toerental (standaard 300 tpm) kan geactiveerd worden via DI4. DI5
schakelt tussen acceleratie/deceleratietijd-sets 1 en 2. De acceleratie- en deceleratie-
tijden en de rampvormen worden gedefinieerd door de parameters 23.12...23.19.

￭ Standaard parameterinstellingen voor de koppelregeling-macro

Hieronder vindt u een lijst met standaard parameterwaarden die verschillen van de
waarden voor de Fabrieksmacro in Lijst met parameters (pagina 138).

Koppelregeling-macro standaardParameter

DI319.11 Ext1/Ext2 selectie

Koppel19.14 Ext2 besturingsmodus

Niveau20.2 Ext1 start trigger type

In1 Start; In2 Draairichting20.6 Ext2 opdrachten

Niveau20.7 Ext2 start trigger type

DI120.8 Ext2 in1 bron

DI220.9 Ext2 in2 bron

DI620.12 Run inschakelen 1 bron

DI422.22 Constant toerental sel1

DI523.11 Hellingset selectie

AI2 geschaald26.11 Koppelref 1 bron

Niet geselecteerd31.11 Fout reset selectie
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￭ Standaard besturingsaansluitingen voor de Koppelregeling-macro

BeschrijvingTermAansluiting

XPOW Externe voedingsingang

24 V DC, 2 A

+24VI

1
2

 +24VI
  GND

GND

XAI Referentiespanning en analoge ingangen

10 V DC, RL 1…10 kohm+VREF

+VREF
-VREF
AGND

AI1+
AI1-
AI2+
AI2-

1
2
3
4
5
6
7

-10 V DC, RL 1…10 kohm-VREF

AardeAGND

Toerentalreferentie

0(2)…10 V, Rin > 200 kohm

AI1+

AI1-

Koppelreferentie

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

XAO Analoge uitgangen

Motortoerental rpmAO1
AO1

AGND
AO2

AGND

1
2
3
4

0…20 mA, RL < 500 ohmAGND

Motorstroom

0…20 mA, RL < 500 ohm

AO2

AGND

XD2D Drive-to-drive link

Master/volger, drive-to-driveofgeïntegreerde
veldbusinterface aansluiting

B
1
2
3

B
A

BGND
A

BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen

Gereed voor bedrijfNC

21
22
23
31
32
33

11
12
13

NC
COM
NO
NC

COM
NO
NC

COM
NO

Fault

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

250 V AC/30 V DC

2 A

COM

NO

In bedrijf

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

Fout (-1)

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO
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BeschrijvingTermAansluiting

XD24 Digitaal slot

Digitale blokkering. Standaard, niet in gebruik.DIIL
DIIL1

+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND

2
3
4
5

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingangDICOM

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingang/uitgangDIOGND

XDIO Digitale ingang/uitgangen

Uitgang: Gereed voor bedrijfDIO1
1 DIO1
2 DIO2 Uitgang: In bedrijfDIO2

XDI Digitale ingangen

Stop (0) / Start (1)DI1

1 DI1
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6

2
3
4
5
6

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)DI2

Toerentalregeling (0) / Koppelregeling (1)DI3

Constant toerental 1 (1 = Aan)DI4

Acc/Dec time set 1 (0) / set 2 (1)DI5

Run inschakelen (1 = Aan)DI6

Safe torque off circuits moeten gesloten zijn voordat de
omvormer kan starten. Zie de Hardwarehandleiding van
de omvormer.

XSTO

Aansluiting veiligheidsoptiesX12

Aansluiting bedieningspaneelX13

Aansluiting geheugenunitX205
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Macro volgordebesturing
De macro volgordebesturing is geschikt voor toepassingen met toerentalregeling
waarbij een toerentalreferentie,meerdere constante toerentallen, en twee acceleratie-
en deceleratieramps kunnen worden gebruikt.

In deze macro wordt alleen EXT1 gebruikt.

De macro biedt zeven vooraf ingestelde constante toerentallen die kunnen worden
geactiveerddoor dedigitale ingangenDI4...DI6 (zie parameter 22.21 Constant toerental
functie). Een externe toerentalreferentie kanworden ingevoerd via analoge ingang AI1.
De referentie is alleen actief wanneer geen constant toerental geactiveerd is (de digi-
tale ingangen DI4…DI6 zijn allemaal uit). Bedrijfsopdrachten kunnen ook vanaf het be-
dieningspaneel gegeven worden.

De start/stop commando's worden via digitale ingang DI1 gegeven; de draairichting
wordt bepaald door DI2.

Er kunnen twee acceleratie-/deceleratieramps gekozenworden via DI3. De acceleratie-
en deceleratietijden en de rampvormen worden gedefinieerd door de parameters
23.12...23.19.

￭ Werkingsschema

De onderstaande afbeelding laat een voorbeeld van de macro zien.

Toerental

Tijd

Stop langs 
deceleratieramp

Toerental
3

Toerental
2

Toerental
1

Accel1 Accel1 Accel2 Decel2

Start/Stop

Accel1/Decel1

Toerental 1

Toerental 2

Accel2/Decel2

Toerental 3
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￭ Selectie van constante toerentallen

Standaardworden de constante toerentallen 1…7geselecteerd door digitale ingangen
DI4…DI6 als volgt te gebruiken:

Constant toerental actiefDI6DI5DI4

Geen (Externe toerentalreferentie gebruikt)000

Constant toerental 1001

Constant toerental 2010

Constant toerental 3011

Constant toerental 4100

Constant toerental 5101

Constant toerental 6110

Constant toerental 7111

￭ Standaard parameterinstellingen voor de Volgordebesturingsmacro

Hieronder vindt u een lijst met standaard parameterwaarden die verschillen van de
waarden voor de Fabrieksmacro in Lijst met parameters (pagina 138).

Macro Volgordebesturing standaardParameter

DIIL20.12 Run inschakelen 1 bron

Helling21.3 Stop modus

01b (Bit 0 = Packed)22.21 Constant toerental functie

DI422.22 Constant toerental sel1

DI522.23 Constant toerental sel2

DI622.24 Constant toerental sel3

600,00 tpm22.27 Constant toerental 2

900,00 tpm22.28 Constant toerental 3

1200,00 tpm22.29 Constant toerental 4

1500,00 tpm22.30 Constant toerental 5

2400,00 tpm22.31 Constant toerental 6

3000,00 tpm22.32 Constant toerental 7

DI323.11 Hellingset selectie

0,12 s25.6 Acc comp differentiatietijd

Niet geselecteerd31.11 Fout reset selectie
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￭ Standaardbesturingsaansluitingen voor de volgordebesturingsmacro
BeschrijvingTermAansluiting

XPOW Externe voedingsingang

24 V DC, 2 A

+24VI

1
2

 +24VI
  GND

GND

XAI Referentiespanning en analoge ingangen

10 V DC, RL 1…10 kohm+VREF

+VREF
-VREF
AGND

AI1+
AI1-
AI2+
AI2-

1
2
3
4
5
6
7

-10 V DC, RL 1…10 kohm-VREF

AardeAGND

Toerentalreferentie

0(2)…10 V, Rin > 200 kohm

AI1+

AI1-

Standaard, niet in gebruik.

0(4)…20 mA, Rin = 100 ohm

AI2+

AI2-

XAO Analoge uitgangen

Motortoerental rpmAO1
AO1

AGND
AO2

AGND

1
2
3
4

0…20 mA, RL < 500 ohmAGND

Motorstroom

0…20 mA, RL < 500 ohm

AO2

AGND

XD2D Drive-to-drive link

Master/volger, drive-to-driveofgeïntegreerde
veldbusinterface aansluiting

B
1
2
3

B
A

BGND
A

BGND

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisuitgangen

Gereed voor bedrijfNC

21
22
23
31
32
33

11
12
13

NC
COM
NO
NC

COM
NO
NC

COM
NO

Fault

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

250 V AC/30 V DC

2 A

COM

NO

In bedrijf

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO

Fout (-1)

250 V AC/30 V DC

2 A

NC

COM

NO
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BeschrijvingTermAansluiting

XD24 Digitaal slot

Run inschakelenDIIL
DIIL1

+24VD
DICOM
+24VD
DIOGND

2
3
4
5

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingangDICOM

+24 V DC 200 mA+24VD

Aarde digitale ingang/uitgangDIOGND

XDIO Digitale ingang/uitgangen

Uitgang: Gereed voor bedrijfDIO1
1 DIO1
2 DIO2 Uitgang: In bedrijfDIO2

XDI Digitale ingangen

Stop (0) / Start (1)DI1

1 DI1
DI2
DI3
DI4
DI5
DI6

2
3
4
5
6

+24VD
DIOGND

2
5 XD

24

Voorwaarts (0) / Achterwaarts (1)DI2

Acc/Dec time set 1 (0) / set 2 (1)DI3

Constant toerental selecteren (zie pagina 129)

DI4

DI5

DI6

Safe torque off circuits moeten gesloten zijn voordat de
omvormer kan starten. Zie de Hardwarehandleiding van
de omvormer.

XSTO

Aansluiting veiligheidsoptiesX12

Aansluiting bedieningspaneelX13

Aansluiting geheugenunitX205
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Macro veldbusbesturing
Deze applicatiemacro wordt niet ondersteund door de huidige firmwareversie.
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Parameters

Overzicht
Dit hoofdstuk beschrijft de parameters, inclusief actuele signalen, van het besturings-
programma.

6
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Termen en afkortingen

DefinitieTerm

Type parameter dat het resultaat is van eenmeting of berekening door de omvor-
mer, of dat statusinformatie bevat. De meeste actuele signalen zijn alleen-lezen,
maar sommige (met name actuele signalen van het teller-type) kunnen gereset
worden.

Actueel sig-
naal

(In de volgende tabel, weergegeven op dezelfde rij als de parameternaam) De
standaardwaarde van een parameter bij gebruik in de Fabrieksmacro. Voor infor-
matie over anderemacro-specifieke parameterwaarden, zie hoofdstuk Applicatie-
macro's.

Def

Opmerking: Bepaalde configuraties of optionele apparatuur kunnen specifieke
standaard waarden vereisen.

Deze zijn als volgt gelabeld:

(95.20bx) =Standaardgewijzigdofbeveiligd tegenschrijvendoorparameter 95.20,
bit x.

(Wordt in de volgende tabel op dezelfde rij getoond als het parameterbereik, of
voor elke selectie)

FbEq 16b /
32b

De schaling tussen de integer die gebruikt wordt bij communicatie en de waarde
getoondophetpaneelwanneer een 16-bitswaardegeselecteerd is voor verzending
naar een extern systeem. De schaling wordt aangegeven voor zowel 16-bits als 32-
bits waarden.

De waarde wordt van een andere parameter afgeleid.Overig

Door "Overig" te kiezen verschijnt een parameterlijst waarin de gebruiker de
bronparameter kan specificeren.

Opmerking:Debronparametermoet vanhet type real32 (32-bitsdrijvendekomma)
zijn. Omeen 16-bits geheel getal (bijvoorbeeld ontvangen van een extern apparaat
in gegevenssets) als bron te gebruiken, kunnen gegevensopslagparameters
47.01 ... 47.08 worden gebruikt.

De waarde wordt afgeleid van een specifiek bit in een andere parameter.Overig [bit]

Door "Overig" te kiezen verschijnt een parameterlijst waarin de gebruiker de
bronparameter en het bit kan specificeren.

Ofwel een door de gebruiker aanpasbare bedieningsinstructie voor de omvormer,
of een Actueel signaal.

Parameter

Per eenheidp.u.

De waarde van de parameter.[parameter-
nummer tus-
sen vierkante
haakjes]
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Samenvatting parametergroep
PaginaInhoudGroep

138Basissignalen voor het bewaken van de omvormer.1 Actuele waarden

144Waarden van referenties ontvangen van diverse bronnen.3 Ingang referenties

146Informatie overwaarschuwingenen foutendie als laatsteopgetre-
den zijn.

4 Waarschuwingen en fouten

156Diverse tellers van het looptijd-type en metingen in verband met
onderhoud van de omvormer.

5 Diagnostiek

158Control- en statuswoorden van de omvormer.6 Control- en statuswoorden

174Informatie over omvormerhardware, firmware en toepassingspro-
gramma.

7 Systeem info

178Configuratie van digitale ingangen en relaisuitgangen.10 Standaard DI, RO

187Configuratie van digitale in-/uitgangen en frequentie in-/uitgan-
gen.

11 Standaard DIO, FI, FO

195Configuratie van standaard analoge ingangen.12 Standaard AI

201Configuratie van standaard analoge uitgangen.13 Standaard AO

207Configuratie van I/O-uitbreidingsmodule 1.14 I/O uitbreidings-module 1

234Configuratie van I/O-uitbreidingsmodule 2.15 I/O uitbreidings-module 2

240Configuratie van I/O-uitbreidingsmodule 3.16 I/O uitbreidings-module 3

246Keuze van lokale enexternebesturingslocatiebronnenenbedrijfs-
modi.

19 Bedrijfsmodus

249Keuze van de bron voor inschakelsignaal start/stop/jog en
run/start/jog; keuze van de bron voor inschakelsignaal positie-
ve/negatieve referentie.

20 Start/stop/draair.

260Start- en stopmodi; noodstopmodus en selectie van signaalbron;
DC-magnetiseringsinstellingen; selectie van autofasemodus.

21 Start/stop modus

271Selectie van toerentalreferentie; instellingenmotorpotentiometer.22 Toerentalref selectie

280Instellingen van toerentalreferentie-ramp (programmeren van de
acceleratie- en deceleratietoerentallen voor de omvormer).

23 Toerentalref helling

287Toerentalfoutberekening; configuratie regeling toerentalfoutven-
ster; toerentalfoutstap.

24 Bepalen toerentalref

294Instellingen toerentalregeling.25 Toerentalregeling

305Instellingen voor de koppelreferentieketen.26 Koppelreferentie keten

314Instellingen voor de frequentiereferentieketen.28 Frequentie referentie keten

324Instellingen voor de DC-spanningsreferentieketen.29 Spanningsreferentie-keten

329Bedrijfslimieten van de omvormer.30 Limieten
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PaginaInhoudGroep

340Configuratie van externe gebeurtenissen; selectie van het gedrag
van de omvormer in foutsituaties.

31 Fout functies

352Configuratie van signaalbewakingsfuncties 1…3.32 Bewaking

356Configuratie van onderhoudstimers/tellers.33 Algemene timer & teller

364Instellingen thermische motorbeveiliging zoals configuratie van
temperatuurmeting, definitie van belastingcurve en configuratie
van motorventilator-regeling.

35 Motor therm beveiliging

379Instellingen van piekwaarde en amplitudelogger.36 Belasting-analyzer

384Configuratie voor gebruikersbelastingcurve.37 Gebruikers belasting curve

388Parameterwaarden voor PID-regeling.40 Proces PID set 1

403Een tweede set parameterwaarden voor PID-regeling.41 Proces PID set 2

406Instellingen voor de interne remchopper.43 Rem chopper

409Configuratie van mechanische rembesturing.44 Mechanische rem reg

415Instellingen voor de energiebesparingscalculators.45 Energie rendement

419Instellingen toerentalbewaking; filteringactueel signaal; algemene
schalingsinstellingen.

46 Instellenmonitoring/schaling

424Dataopslagparameterswaarnaar geschreven kanwordenenwaar
vanaf gelezen kanworden viabron- endoelinstellingen vanandere
parameters.

47 Data-opslag

427Communicatie-instellingen voor de bedieningspaneelpoort op de
omvormer.

49 Paneel poort communicatie

431Configuratie van veldbus-communicatie.50 Veldbus adapter (FBA)

441Configuratie veldbusadapter A.51 FBA A instellingen

443Keuze van data die van de omvormer naar de veldbusbesturing
overgedragen worden via veldbusadapter A.

52 FBA A data in

444Keuze van data die van de veldbusbesturing naar de omvormer
overgedragen worden via veldbusadapter A.

53 FBA A data uit

445Configuratie van veldbusadapter B.54 FBA B instellingen

447Selectie van de gegevens die via veldbusadapter B van de omvor-
mer naar de veldbuscontroller moeten worden overgedragen.

55 FBA B data in

448Selectie van de data die via veldbusadapter B moeten worden
overgedragen van de veldbuscontroller naar de omvormer.

56 FBA B data uit

449Configuratie van de geïntegreerde veldbus (EFB) interface.58 Interne veldbus

459DDCS-communicatieconfiguratie.60 DDCS communicatie

476Definieert de gegevens die naar de DDCS-link worden gestuurd.61 D2D en DDCS verzend data

483Mapping van gegevens ontvangen via de DDCS-link.62 D2D en DDCS ontvang data
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PaginaInhoudGroep

493Motor and load feedback configuration.90 Terugkop selectie

504Configuratie van encoderinterfacemodules.91 Instellingen encoder module

508Instellingen voor encoder 1.92 Encoder 1 configuratie

515Instellingen voor encoder 2.93 Encoder 2 configuratie

518Besturing van de voedingseenheid van de omvormer, zoals DC-
spanning en reactief-vermogen referentie.

94 LSU regeling

522Diverse aan hardware gerelateerde instellingen.95 HW configuratie

532Taalselectie; toegangsniveaus;macroselectie; parameter opslaan
en herstellen; opnieuw opstarten van besturingseenheid; gebrui-
kersparametersets; selectie van eenheden; triggering vandatalog-
ger; berekening van parameterchecksums; gebruikersslot.

96 Systeem

544Instellingen motormodel.97 Motor besturing

550Motorwaarden, ingegevendoor degebruiker, die gebruiktworden
in het motormodel.

98 Gebr motor parameters

553Instellingen motorconfiguratie.99 Motorgegevens

561FSO-xx instellingen.200 Veiligheid

561Gedistribueerde I/O-businstellingen.206 I/O-busconfiguratie

562Gedistribueerde I/O-businstellingen.207 I/O-busdienst

562Gedistribueerde I/O-businstellingen.208 Diagnose I/O-bus

562Gedistribueerde I/O-businstellingen.209 I/Obus ventilator identifica-
tie
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Lijst met parameters
Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Basissignalen voor het bewaken van de omvormer.Actuele waarden1

Alle parameters in deze groep zijn alleen-lezen, tenzij an-
ders vermeld.

- / real32Gemeten of geschat motortoerental afhankelijk van welk
type feedback wordt gebruikt (zie parameter 90.41 Motor

Gebruikte motortoe-
rental

1.1

terugkop selectie. Een filtertijdconstante voor dit signaal
kan worden gedefinieerd met parameter 46.11 Filtertijd
motortoerental.

- / 100 = 1 tpmGemeten of geschattemotortoerental. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geschat motortoerental in tpm. Een filtertijdconstante
voor het signaal kan worden gedefinieerd met parameter
46.11 Filtertijd motortoerental.

Geschattemotortoe-
rental

1.2

- / 100 = 1 tpmGeschatmotortoerental. Voor 16-bits schaling, zieparame-
ter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Toont de waarde van 1.1 Gebruiktemotortoerental in pro-
centen van het synchrone toerental van de motor.

Motortoerental %1.3

- / 100 = 1 procentGemeten of geschattemotortoerental. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.1.

-1000.00 ... 1000.00
procent

- / real32Toerental van encoder 1 in tpm. Een filtertijdconstante
voor dit signaal kan worden gedefinieerd met parameter
46.11 Filtertijd motortoerental.

Gefilterd TT encoder
1

1.4

- / 100 = 1 tpmEncoder 1 toerental. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Toerental van encoder 2 in tpm. Een filtertijdconstante
voor dit signaal kan worden gedefinieerd met parameter
46.11 Filtertijd motortoerental.

Gefilterd TT encoder
2

1.5

- / 100 = 1 tpmEncoder 2 toerental. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geschatte uitgangsfrequentie vandeomvormer inHz. Een
filtertijdconstante voor dit signaal kan worden gedefini-
eerd met parameter 46.12 Filtertijd uitgangsfrequentie.

Uitgangsfrequentie1.6

- / 100 = 1 HzGeschatte uitgangsfrequentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

-600.00 ... 600.00 Hz

- / real32Gemeten (absolute) motorstroom in A.Motorstroom1.7

- / 100 = 1 AMotorstroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.5.0.00 ... 30000.00 A

- / real32Motorstroom (omvormer-uitgangsstroom) in procenten
van de nominale motorstroom.

Motorstroom% van
motor nom

1.8

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Motorstroom.0.0 ... 1000.0 procent

- / real32Motorkoppel in procenten van het nominalemotorkoppel.
Zie ook parameter 1.30 Nominaal koppel schaling.

Motorkoppel1.10

Een filtertijdconstante voor dit signaal kan worden gede-
finieerd met parameter 46.13 Filtertijd motorkoppel.

- / 10 = 1 procentMotorkoppel. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.-1600.0 ... 1600.0
procent
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Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / real32Gemeten DC-linkspanning.DC spanning1.11

10 = 1 V / 100 = 1 VDC-linkspanning.0.00 ... 2000.00 V

- / real32Berekende motorspanning in V AC.Uitgangsspanning1.13

1 = 1 V / 1 = 1 VMotorspanning.0...2000 V

- / real32Uitgangsvermogen van omvormer. De eenheid wordt ge-
selecteerdmetparameter 96.16Unit selectie. Een filtertijd-
constante voor dit signaal kan worden gedefinieerd met
parameter 46.14 Filtertijd vermogen uit.

Uitgangsvermogen1.14

- / 100 = 1 kWUitgangsvermogen. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.4.

-32768.00 ... 32767.00
kW

- / real32Toontdewaardevan 1.14Uitgangsvermogen inprocenten
van het nominale vermogen van de motor.

Uitgangsvermogen%
van motor nom

1.15

10 = 1 procent / 100 =
1 procent

Uitgangsvermogen.-300.00 ... 300.00
procent

- / real32Geschat mechanisch vermogen bij motoras. De eenheid
wordtgeselecteerdmetparameter 96.16Unit selectie. Een
filtertijdconstante voor dit signaal kan worden gedefini-
eerd met parameter 46.14 Filtertijd vermogen uit.

Motoras vermogen1.17

1 = 1 kW of pk / 100 =
1 kW of pk

Motorasvermogen.-32768.00 ... 32767.00
kW of pk

- / int16Hoeveelheid energiediedoordeomvormer isgegaan (naar
de motor) in hele gigawatt-uren. De minimum waarde is
nul.

Inverter GWh als mo-
tor

1.18

1 = 1 GWh / 1 = 1 GWhMotoring energie in GWh.0...32767 GWh

- / int16Hoeveelheid energiediedoordeomvormer isgegaan (naar
demotor) inhelemegawatt-uren. Telkenswanneerde teller
doorrolt, wordt 1.18 Inverter GWh als motor verhoogd. De
minimum waarde is nul.

InverterMWh alsmo-
tor

1.19

1 = 1 MWh / 1 = 1 MWhMotoring energie in MWh.0...1000 MWh

- / real32Hoeveelheid energiediedoordeomvormer isgegaan (naar
de motor) in hele kilowatturen. Telkens wanneer de teller
doorrolt, wordt 1.19 Inverter MWh als motor verhoogd. De
minimum waarde is nul.

Inverter kWh als mo-
tor

1.20

10 = 1 kWh / 1 = 1 kWhMotoring energie in kWh.0...1000 kWh

- / real32Gemeten U-fase stroom.U-fase stroom1.21

- / 100 = 1 AU-fase stroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.5.-30000.00 ...
30000.00 A

- / real32Gemeten V-fase stroom.V-fase stroom1.22

- / 100 = 1 AV-fase stroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.5.-30000.00 ...
30000.00 A

- / real32Gemeten W-fase stroom.W-fase stroom1.23

- / 100 = 1 AW-fase stroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.5.-30000.00 ...
30000.00 A

- / real32Gebruikte fluxreferentie inprocenten vandenominale flux
van de motor.

Flux actueel %1.24
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Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Fluxreferentie.0...200 procent

0.00 NoUnit / real32Momentele cosphi van de omvormer.INU momentaire cos
φ

1.25

100 = 1 / 100 = 1Cosphi.-1.00 ... 1.00

- / real32Toerental van actueel-toerental wijziging. Positieve waar-
dengeven acceleratie aan, negatievewaardengevendece-
leratie aan.

Tempo toerenwijzi-
ging

1.29

Zie ook de parameters 31.32 Noodhelling bewaking, 31.33
Noodhellingbewaking vertraging, 31.37Hellingstopbewa-
king en 31.38 Hellingstop bewaking vertraging.

1 = 1 tpm_s / 1 = 1
tpm_s

Toerentalwijziging.-15000...15000tpm_s

0.000 Nm of lb-ft /
uint32

Koppel dat overeenkomtmet 100% van het nominale mo-
torkoppel. De eenheidwordt geselecteerdmet parameter
96.16 Unit selectie.

Nominaal koppel
schaling

1.30

Opmerking: Deze waarde wordt gekopieerd uit parameter
99.12 Nominaal motorkoppel, indien ingevoerd. In andere
gevallen wordt de waarde berekend uit andere motorgege-
vens.

1 = 1 Nm of lb-ft /
1000 = 1 Nm of lb-ft

Nominaal koppel.0.000 ...
4000000.000 Nm of
lb-ft

- / real32Gemeten temperatuur van binnenkomende koellucht. De
eenheid (°Cof °F)wordtgeselecteerdmetparameter 96.16
Unit selectie.

Omgevingstempera-
tuur

1.31

1 = 1 ° / 10 = 1 °Koelluchttemperatuur.-40.0 ... 200.0 °

- / int16Hoeveelheid energiediedoordeomvormer isgegaan (naar
de voeding) in hele gigawatt-uren. Deminimumwaarde is
nul.

InvGWhals regenera-
tor

1.32

1 = 1 GWh / 1 = 1 GWhRegeneratieve energie in GWh.0...32767 GWh

- / int16Hoeveelheid energiediedoordeomvormer isgegaan (naar
de voeding) in hele megawatt-uren. Telkens wanneer de
teller doorrolt, wordt 1.32 Inv GWh als regenerator ver-
hoogd. De minimum waarde is nul.

InvMWhals regenera-
tor

1.33

1 = 1 MWh / 1 = 1 MWhRegeneratieve energie in MWh.0...1000 MWh

- / real32Hoeveelheid energiediedoordeomvormer isgegaan (naar
de voeding) in hele kilowatt-uren. Telkenswanneerde teller
doorrolt, wordt 1.33 Inv MWh als regenerator verhoogd.
De minimum waarde is nul.

Inv kWhals regenera-
tor

1.34

10 = 1 kWh / 1 = 1 kWhRegeneratieve energie in kWh.0...1000 kWh

0 GWh / int16De hoeveelheid netto-energie (motorische energie - rege-
nererende energie) die door de omvormer is gegaan in
hele gigawatturen.

Mot - regen energie
GWh

1.35

U kunt de waarde resetten door deze op nul te zetten. Re-
setten van een van de parameters 1.35 tot 1.37 reset alle
parameters.

1 = 1 GWh / 1 = 1 GWhEnergiebalans in GWh.-32768...32767 GWh
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0 MWh / int16De hoeveelheid netto-energie (motorische energie - rege-
nererende energie) die door de omvormer is gegaan in
helemegawatturen. Telkens als de teller omrolt,wordt 1.35
Mot - regen energie GWh verhoogd of verlaagd.

Mot - regen energie
MWh

1.36

U kunt de waarde resetten door deze op nul te zetten. Re-
setten van een van de parameters 1.35 tot 1.37 reset alle
parameters.

1 = 1 MWh / 1 = 1 MWhEnergiebalans in MWh.-1000...1000 MWh

0 kWh / real32Hoeveelheid energie (motorische energie - regenererende
energie) die door de omvormer is gegaan in hele kilowatt-
uren.

Mot - regen energie
kWh

1.37

Telkens wanneer de teller omrolt, wordt 1.36 Mot - regen
energie MWh verhoogd of verlaagd.

U kunt de waarde resetten door deze op nul te zetten. Re-
setten van een van de parameters 1.35 tot 1.37 reset alle
parameters.

10 = 1 kWh / 1 = 1 kWhEnergiebalans in kWh.-1000...1000 kWh

- / real32Absolute waarde van 1.1 Gebruikte motortoerental.Abs motor TT ge-
bruikt

1.61

- / 100 = 1 tpmGemeten of geschattemotortoerental. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.1.

0.00 ... 30000.00 tpm

- / real32Absolute waarde van 1.3 Motortoerental %.Abs motor toerental
%

1.62

10 = 1 procent / 100 =
1 procent

Gemeten of geschatte motortoerental.0.00 ... 1000.00 pro-
cent

- / real32Absolute waarde van 1.6 Uitgangsfrequentie.Absuitgangsfrequen-
tie

1.63

- / 100 = 1 HzGeschatte uitgangsfrequentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

0.00 ... 600.00 Hz

- / real32Absolute waarde van 1.10 Motorkoppel.Abs motor koppel1.64

- / 10 = 1 procentMotorkoppel. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.0.0 ... 1600.0 procent

- / real32Absolute waarde van 1.14 Uitgangsvermogen.Abs uitgangsvermo-
gen

1.65

1 = 1 kW of pk / 100 =
1 kW of pk

Uitgangsvermogen.0.00 ... 32767.00 kW
of pk

- / real32Absolutewaarde van 1.15Uitgangsvermogen%vanmotor
nom.

Abs uitgangsverm%
nommotor verm

1.66

10 = 1 procent / 100 =
1 procent

Uitgangsvermogen.0.00 ... 300.00 pro-
cent

- / real32Absolute waarde van 1.17 Motoras vermogen.Abs motoras vermo-
gen

1.68

1 = 1 kW of pk / 100 =
1 kW of pk

Motorasvermogen.0.00 ... 32767.00 kW
of pk

0.00 procent / real32Gemeten temperatuur van binnenkomende koellucht.Omgevingstempera-
tuur %

1.70

Het amplitudebereik van0...100%komtovereenmet0...60
°C.

Zie ook 1.31 Omgevingstemperatuur.
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1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Koelluchttemperatuur.-200.00 ... 200.00
procent

- / real32Geschatte motorstroom in A wanneer een step-up trans-
formator in gebruik is. De waarde wordt berekend uit pa-
rameter 1.7 met behulp van de verhouding van de opvoer-
transformator (95.40) en de sinusfilterwaarden 99.18 en
99.19.

Step-up motor-
stroom

1.71

- / 100 = 1 AGeschattemotorstroom.Voor 16-bits schaling, zieparame-
ter 46.5.

0.00 ... 30000.00 A

- / real32U-fase rms stroom.U-fase RMS stroom1.72

- / 100 = 1 AU-fase rms stroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.5.

0.00 ... 30000.00 A

- / real32V-fase rms stroom.V-fase RMS stroom1.73

- / 100 = 1 AV-fase rms stroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.5.

0.00 ... 30000.00 A

- / real32W-fase rms stroom.W-fase RMS stroom1.74

- / 100 = 1 AW-fase rms stroom. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.5.

0.00 ... 30000.00 A

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Lijn stroom1.102

Geschatte lijn-stroom die door de voedingseenheid
stroomt.

- / 100 = 1 AGeschatte lijn-stroom.Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.5.

0.00 ... 30000.00 A

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Actieve stroom1.104

Geschatte actieve stroom die door de voedingseenheid
stroomt.

- / 100 = 1 AGeschatte actieve stroom. Voor 16-bits schaling, zie para-
meter 46.5.

-30000.00 ...
30000.00 A

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Reactieve stroom1.106

Geschatte reactieve stroom die door de voedingseenheid
stroomt.

- / 100 = 1 AGeschatte reactieve stroom. Voor 16-bits schaling, zie pa-
rameter 46.5.

-30000.00 ...
30000.00 A

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Net-frequentie1.108

Geschatte frequentie vanhet vermogensvoedingsnetwerk.

- / 100 =1 HzGeschatte voedingsfrequentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

0.00 ... 100.00 Hz

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Net-spanning1.109

Geschatte spanning van het vermogensvoedingsnetwerk.

10 = 1 V / 100 = 1 VGeschatte voedingsspanning.0.00 ... 2000.00 V
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- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Schijnbaar vermogen
net

1.110

Geschatte schijnbaar vermogen dat overgebracht wordt
door de voedingseenheid.

- / 100 = 1 kVAGeschatte schijnbaar vermogen. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.4.

-30000.00 ...
30000.00 kVA

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Net-vermogen1.112

Geschatte vermogen dat overgebracht wordt door de
voedingseenheid.

- / 100 =1 kWGeschatte voedingsvermogen. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.4.

-30000.00 ...
30000.00 kW

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Reactief vermogen
net

1.114

Geschatte reactieve vermogen dat overgebracht wordt
door de voedingseenheid.

10 = 1 kVAr / 100 = 1
kVAr

Geschatte reactieve vermogen.-30000.00 ...
30000.00 kVAr

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU cos φ1.116

Arbeidsfactor van de voedingseenheid.

100 = 1 / 100 = 1Arbeidsfactor.-1.00 ... 1.00

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSUnominaal vermo-
gen

1.164

Nominaal vermogen van de voedingseenheid.

1 = 1 kW / 1 = 1 kWNominaal vermogen.0...30000 kW
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Waarden van referenties ontvangen van diverse bronnen.Ingang referenties3

Alle parameters in deze groep zijn alleen-lezen, tenzij an-
ders vermeld.

0.00 NoUnit / real32Lokale referentie gegeven vanaf het bedieningspaneel of
PC tool.

Paneel referentie3.1

10 = 1 / 100 = 1Lokaal bedieningspaneel of PC tool referentie.-100000.00 ...
100000.00

- / real32Afstand-referentie gegeven vanaf het bedieningspaneel
of PC tool.

Paneelreferentie 23.2

10 = 1 / 100 = 1Afstand-bedieningspaneel of PC tool referentie.-30000.00 ...
30000.00

0.00 NoUnit / real32Referentie 1 ontvangen via veldbusadapter A.FB A referentie 13.5

Zie ook het hoofdstuk Veldbusbesturing via een veldbus-
adapter.

10 = 1 / 100 = 1Referentie 1 van veldbusadapter A.-100000.00 ...
100000.00

0.00 NoUnit / real32Referentie 2 ontvangen via veldbusadapter A.FB A referentie 23.6

10 = 1 / 100 = 1Referentie 2 van veldbusadapter A.-100000.00 ...
100000.00

0.00 NoUnit / real32Referentie 1 ontvangen via veldbusadapter B.FB B referentie 13.7

10 = 1 / 100 = 1Referentie 1 van veldbusadapter B.-100000.00 ...
100000.00

0.00 NoUnit / real32Referentie 2 ontvangen via veldbusadapter B.FB B referentie 23.8

10 = 1 / 100 = 1Referentie 2 van veldbusadapter B.-100000.00 ...
100000.00

- / real32Geschaalde referentie 1 ontvangen via de geïntegreerde
veldbusinterface. De schaling wordt bepaald door 58.26
EFB ref1 type.

EFB referentie 13.9

10 = 1 / 100 = 1Referentie 1 ontvangen viadegeïntegreerde veldbusinter-
face.

-30000.00 ...
30000.00

- / real32Geschaalde referentie 2 ontvangen via de geïntegreerde
veldbusinterface. De schaling wordt bepaald door 58.27
EFB ref2 type.

EFB referentie 23.10

10 = 1 / 100 = 1Referentie 2 ontvangen via degeïntegreerde veldbusinter-
face.

-30000.00 ...
30000.00

- / real32Referentie 1 ontvangen van de externe (DDCS) besturing.DDCS controller ref 13.11

De waarde is geschaald volgens parameter 60.60 DDCS
controller ref1 type.

Zie ook sectie Externe controllerinterface.

10 = 1 / 100 = 1Geschaalde referentie 1 ontvangen van externe besturing.-30000.00 ...
30000.00

- / real32Referentie 2 ontvangen van de externe (DDCS) besturing.DDCS controller ref 23.12

De waarde is geschaald volgens parameter 60.61 DDCS
controller ref2 type.
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10 = 1 / 100 = 1Geschaalde referentie 2 ontvangen van externe besturing.-30000.00 ...
30000.00

- / real32Master/volger referentie 1 ontvangen van de master. De
waarde is geschaald volgens parameter 60.10 M/F ref1
type.

M/F of D2D ref13.13

Zie ook sectie Master/volger functionaliteit.

10 = 1 / 100 = 1Geschaalde referentie 1 ontvangen van master.-30000.00 ...
30000.00

- / real32Master/volger referentie 2 ontvangen van de master. De
waarde is geschaald volgens parameter 60.11 M/F ref2 ty-
pe.

M/F of D2D ref23.14

10 = 1 / 100 = 1Geschaalde referentie 2 ontvangen van master.-30000.00 ...
30000.00

- / int32Referentie 1 ontvangen via veldbusadapter A als een 32-
bits geheel getal.

FB A referentie 1
int32

3.30

- / -Referentie 1 van veldbusadapter A.

- / int32Referentie 2 ontvangen via veldbusadapter A als een 32-
bits geheel getal.

FB A referentie 2
int32

3.31

- / -Referentie 2 van veldbusadapter A.

0 NoUnit / real32Paneelreferentiegedefinieerd inhet applicatieprogramma.IEC applicatie paneel
referentie

3.51

1 = 1 / 1 = 1Paneelreferentie in het applicatieprogramma.-100000...100000
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Informatie over waarschuwingen en fouten die als laatste
opgetreden zijn.

Waarschuwingen en
fouten

4

Zie het hoofdstuk Foutopsporing voor uitleg over afzon-
derlijke waarschuwings- en foutcodes.

Alle parameters in deze groep zijn alleen-lezen, tenzij an-
ders vermeld.

0 / uint16Code vande 1e actieve fout (de fout die dehuidige uitscha-
keling veroorzaakte).

Uitschakel fout4.1

1 = 11e actieve fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 2e actieve fout.Actieve fout 24.2

1 = 12e actieve fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 3e actieve fout.Actieve fout 34.3

1 = 13e actieve fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 4e actieve fout.Actieve fout 44.4

1 = 14e actieve fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 5e actieve fout.Actieve fout 54.5

1 = 15e actieve fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 1e actieve waarschuwing.Actieve waarschu-
wing 1

4.6

1 = 11e actieve waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 2e actieve waarschuwing.Actieve waarschu-
wing 2

4.7

1 = 12e actieve waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 3e actieve waarschuwing.Actieve waarschu-
wing 3

4.8

1 = 13e actieve waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 4e actieve waarschuwing.Actieve waarschu-
wing 4

4.9

1 = 14e actieve waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 5e actieve waarschuwing.Actieve waarschu-
wing 5

4.10

1 = 15e actieve waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 1e opgeslagen (niet-actieve) fout.Laatste fout4.11

1 = 11e opgeslagen fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 2e opgeslagen (niet-actieve) fout.op één na laatste
fout

4.12

1 = 12e opgeslagen fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 3e opgeslagen (niet-actieve) fout.op twee na laatste
fout

4.13

1 = 13e opgeslagen fout.0000…FFFFh
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0 / uint16Code van de 4e opgeslagen (niet-actieve) fout.op drie na laatste
fout

4.14

1 = 14e opgeslagen fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 5e opgeslagen (niet-actieve) fout.op vier na laatste
fout

4.15

1 = 15e opgeslagen fout.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 1e opgeslagen (niet-actieve) waarschuwing.Laatste waarschu-
wing

4.16

1 = 11e opgeslagen waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 2e opgeslagen (niet-actieve) waarschuwing.Op één na laatste
waarsch

4.17

1 = 12e opgeslagen waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 3e opgeslagen (niet-actieve) waarschuwing.Op twee na laatste
waarsch

4.18

1 = 13e opgeslagen waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 4e opgeslagen (niet-actieve) waarschuwing.Op drie na laatste
waarsch

4.19

1 = 14e opgeslagen waarschuwing.0000…FFFFh

0 / uint16Code van de 5e opgeslagen (niet-actieve) waarschuwing.Op vier na laatste
waarsch

4.20

1 = 15e opgeslagen waarschuwing.0000…FFFFh
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- / uint16ACS800-compatibel foutwoord 1.Foutwoord 14.21

De bit-toewijzingen van dit woord corresponderen met
FOUTWOORD 1 in de ACS800. Parameter 4.120
Fout/Waarsch.wrd compatibiliteit bepaalt of debittoewij-
zingen volgens het ACS800standaardof ACS800systeem
besturingsprogramma zijn.

Elkbit kanverscheideneACS880-gebeurtenissenaangeven
zoals hieronder beschreven.

Deze parameter is alleen-lezen.
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ACS880-ge-
beurtenissen
aangegeven
door dit bit

zie Foutop-
sporing(pagi-
na 563).

ACS800 foutnaamBit

(4.120 =
ACS800 Sys-
teem bestu-
ringsprogr)

(4.120 =
ACS800Stan-
daard bestu-
ringsprogr)

2340KORTSLUI-
TING

KORTSLUI-
TING

0

2310OVER-
STROOM

OVER-
STROOM

1

3210DC OVER-
SPANN

DC OVER-
SPANN

2

2381, 4210,
4290, 42F1,
4310, 4380

ACS800
TEMP

ACS800
TEMP

3

2330, 2392,
3181

AARDFOUTAARDFOUT4

4981, 4991,
4992, 4993

MOTTEMP
METING

THERMISTOR5

4982MOTOR
TEMP

MOTOR
TEMP

6

6481, 6487,
64A1, 64A2,
64A3, 64B1,
64E1, 6881,
6882, 6883,
6885

SYS-
TEM_FAULT

SYS-
TEM_FAULT

7

-ONDERBELAS-
TING

ONDERBELAS-
TING

8

7310OVERFREQOVERFREQ9

9081MPROT
SWITCH

Gereserveerd10

7582CH2 COMM
VERLIES

Gereserveerd11

2340 (XXYY
YY01)

SC (INU1)Gereserveerd12

2340 (XXYY
YY02)

SC (INU2)Gereserveerd13

2340 (XXYY
YY03)

SC (INU3)Gereserveerd14

2340 (XXYY
YY04)

SC (INU4)Gereserveerd15
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- / uint16ACS800-compatibel foutwoord 2.Foutwoord 24.22

De bit-toewijzingen van dit woord corresponderen met
FOUTWOORD 2 in de ACS800. Parameter 4.120
Fout/Waarsch. wrd compatibiliteit bepaalt of de bit toe-
wijzingen volgens het ACS800 Standaard of ACS800 Sys-
teem besturingsprogramma zijn.

Elkbit kanverscheideneACS880-gebeurtenissenaangeven
zoals hieronder beschreven.

Deze parameter is alleen-lezen.

ACS880-ge-
beurtenissen
aangegeven
door dit bit

(zie Foutop-
sporing(pagi-
na 563))

ACS800 foutnaam

Bit

(4.120 =
ACS800 Sys-
teem bestu-
ringsprogr)

(4.120 =
ACS800Stan-
daard bestu-
ringsprogr)

3130NETFASENETFASE0

-GEEN MO-
TORDATA

GEEN M-DA-
TA

1

3220DC ONDER-
SPANN

DC ONDER-
SPANN

2

4000CABLE TEMPGereserveerd3

AFEBRUN UIT-
SCHAKELEN

RUN INSCHA-
KELEN

4

7301, 7380,
7381, 73A0,
73A1

ENCODER
ERR

ENCODER
ERR

5

7080, 7082IO COMM
ERR

I/O COMM6

-CTRL B TEMPCTRL B TEMP7

9082SELECTABLEEXTERNE
FOUT

8

-OVER SW-
FREQ

OVER SW-
FREQ

9

80A0AI<MINFUNCAI < MIN
FUNC

10

5681, 5682,
5690, 5691,
5692, 5693,
5694, 5695

PPCC LINKPPCC LINK11

6681, 7510,
7520, 7581

COMMMO-
DULE

COMMMO-
DULE

12

7081PANEL LOSSPANEL LOSS13

7121MOTOR
STALL

MOTOR
STALL

14

3381MOTORFASEMOTORFASE15
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0000h / uint16(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Defecte modules4.25

Geeft aan welke parallel aangesloten modules een fout
hebben.

De bits van dit woord worden gewist als alle fouten zijn
gereset.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Module 1 defectModule 1b0

1 = Module 2 defectModule 2b1

1 = Module 3 defect.Module 3b2

1 = Module 4 defect.Module 4b3

1 = Module 5 defect.Module 5b4

1 = Module 6 defect.Module 6b5

1 = Module 7 defect.Module 7b6

1 = Module 8 defect.Module 8b7

1 = Module 9 defect.Module 9b8

1 = Module 10 defect.Module 10b9

1 = Module 11 defect.Module 11b10

1 = Module 12 defect.Module 12b11

Reservedb12…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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- / uint16ACS800-compatibele waarschuwing (alarm) -woord 1.Waarschuwings-
woord 1

4.31

De bit-toewijzingen van dit woord corresponderen met
ALARMWOORD 1 in de ACS800. Parameter 4.120
Fout/Waarsch.wrd compatibiliteit bepaalt of de toewijzin-
gen volgens het ACS800 standaard of ACS800 System
besturingsprogramma zijn.

Elk bit kan verscheidene ACS880-waarschuwingen aange-
ven zoals hieronder beschreven.

Deze parameter is alleen-lezen.

ACS880-ge-
beurtenissen
aangegeven
door dit bit

(zie Foutop-
sporing(pagi-
na 563))

ACS800 alarmnaam

Bit

(4.120 =
ACS800 Sys-
teem bestu-
ringsprogr)

(4.120 =
ACS800Stan-
daard bestu-
ringsprogr)

A5A0START INHI-
BIT

START INHI-
BIT

0

AFE1, AFE2EM STOPGereserveerd1

A491, A497,
A498, A499

MOTTEMP
METING

THERMISTOR2

A492MOTOR
TEMP

MOTOR
TEMP

3

A2BA, A4A9,
A4B0, A4B1,
A4F6

ACS800
TEMP

ACS800
TEMP

4

A797, A7B0,
A7B1, A7E1

ENCODER
ERR

ENCODER
ERR

5

A490, A5EA,
A782, A8A0

T MEET CIRCT MEET
ALARM

6

-DIGITAL IOGereserveerd7

-ANALOG IOGereserveerd8

-EXT DIGITAL
IO

Gereserveerd9

A6E5, A7AA,
A7AB

EXT ANALOG
IO

Gereserveerd10

A7CB, AF80CH2 COMM
VERLIES

Gereserveerd11

A981MPROT
SWITCH

COMMMO-
DULE

12

-EM STOP
DEC

Gereserveerd13

A2B3AARDFOUTAARDFOUT14

A983SAFETY
SWITC

Gereserveerd15
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1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16ACS800-compatibele waarschuwing (alarm) -woord 2.Waarschuwings-
woord 2

4.32

De bit-toewijzingen van dit woord corresponderen met
ALARMWOORD 2 in de ACS800. Parameter 4.120
Fout/Waarsch. wrd compatibiliteit bepaalt of de bit toe-
wijzingen volgens het ACS800 Standaard of ACS800 Sys-
teem besturingsprogramma zijn.

Elk bit kan verscheidene ACS880-waarschuwingen aange-
ven zoals hieronder beschreven.

Deze parameter is alleen-lezen.

ACS880-ge-
beurtenissen
aangegeven
door dit bit

(zie Foutop-
sporing(pagi-
na 563))

ACS800 alarmnaam

Bit

(4.120 =
ACS800 Sys-
teem bestu-
ringsprogr)

(4.120 =
ACS800Stan-
daard bestu-
ringsprogr)

A781MOTOR VEN-
TILATOR

Gereserveerd0

-ONDERBELAS-
TING

ONDERBELAS-
TING

1

-INV OVER-
LOAD

Gereserveerd2

A480CABLE TEMPGereserveerd3

-ENCODER
A<>B

ENCODER4

A984FAN OVER-
TEMP

Gereserveerd5

-GereserveerdGereserveerd6

-POWFAIL FI-
LE

POWFAIL FI-
LE

7

-POWDOWN
FILE

ALM (OS_17)8

A780MOTOR
STALL

MOTOR
STALL

9

A8A0AI<MINFUNCAI < MIN
FUNC

10

A6D1, A6D2,
A7C1, A7C2,
A7CA, A7CE

COMMMO-
DULE

Gereserveerd11

-BATTERIJF-
OUT

Gereserveerd12

A7EEPANEL LOSSPANEL LOSS13

A3A2DC ONDER-
SPANN

Gereserveerd14

-RESTARTEDGereserveerd15

Parameters 153



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Doorgebruikergedefinieerdgebeurteniswoord.Ditwoord
verzameltdestatus vandegebeurtenissen (waarschuwin-
gen, foutenof zuiveregebeurtenissen)die zijngeselecteerd
met de parameters 4.41...4.72.

Gebeurtenis-woord 14.40

Voor elke gebeurtenis kan optioneel een aux-code gespe-
cificeerd worden voor filtering.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Gebeurtenis geselecteerd door parameter 4.41 Ge-
beurt.wrd 1 bit 0 code (en 4.42 Gebeurt.wrd 1 bit 0 hulpco-
de) is actief is actief

Gebr bit 0b0

1 = Gebeurtenis geselecteerd door parameter 4.43 Ge-
beurt.wrd 1 bit 1 code (en 4.44 Gebeurt.wrd 1 bit 1 hulpco-
de) is actief

Gebr bit 1b1

1 = Gebeurtenis geselecteerd door de parameters 4.71 (en
4.72) is actief

Gebr bit 15b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 / uint16Selecteert de hexadecimale code van een gebeurtenis
(waarschuwing, fout of zuivere gebeurtenis) waarvan de
statuswordtweergegeven als bit 0 van 4.40 Gebeurtenis-
woord 1.

Gebeurt.wrd 1 bit 0
code

4.41

1 = 1Code van gebeurtenis.0000…FFFFh

0000 0000h / uint32Specificeert een aux-code voor de gebeurtenis geselec-
teerddoor de vorigeparameter. Degeselecteerdegebeur-
teniswordt alleendoorhetgebeurteniswoordaangegeven
als de aux-code ervan overeenkomt met de waarde van
deze parameter.

Gebeurt.wrd 1 bit 0
hulpcode

4.42

Met een waarde van 0000 0000h geeft het gebeurtenis-
woord de gebeurtenis aan, ongeacht de aux-code.

1 = 1Code van waarschuwing, fout of pure gebeurtenis.0000 0000h…FFFF
FFFFh

0000h / uint16Selecteert de hexadecimale code van een gebeurtenis
(waarschuwing, fout of zuivere gebeurtenis) waarvan de
status wordt weergegeven als bit 1 van 4.40 Gebeurtenis-
woord 1.

Gebeurt.wrd 1 bit 1
code

4.43

1 = 1Code van gebeurtenis.0000…FFFFh

0000 0000h / uint32Specificeert een aux-code voor de gebeurtenis geselec-
teerddoor de vorigeparameter. Degeselecteerdegebeur-
teniswordt alleendoorhetgebeurteniswoordaangegeven
als de aux-code ervan overeenkomt met de waarde van
deze parameter.

Gebeurt.wrd 1 bit 1
hulpcode

4.44

Met een waarde van 0000 0000h geeft het gebeurtenis-
woord de gebeurtenis aan, ongeacht de aux-code.

1 = 1Code van waarschuwing, fout of pure gebeurtenis.0000 0000h…FFFF
FFFFh

............
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0000h / uint16Selecteert de hexadecimale code van een gebeurtenis
(waarschuwing, fout of zuivere gebeurtenis) waarvan de
statuswordtweergegeven als bit 15 van4.40Gebeurtenis-
woord 1.

Gebeurt.wrd 1 bit 15
code

4.71

De gebeurteniscodes staan vermeld in het hoofdstuk
Foutopsporing.

1 = 1Code van gebeurtenis.0000…FFFFh

0000 0000h / uint32Specificeert een aux-code voor de gebeurtenis geselec-
teerddoor de vorigeparameter. Degeselecteerdegebeur-
teniswordt alleendoorhetgebeurteniswoordaangegeven
als de aux-code ervan overeenkomt met de waarde van
deze parameter.

Gebeurt.wrd 1 bit 15
hulpcode

4.72

Met een waarde van 0000 0000h geeft het gebeurtenis-
woord de gebeurtenis aan, ongeacht de aux-code.

1 = 1Code van waarschuwing, fout of pure gebeurtenis.0000 0000h…FFFF
FFFFh

ACS800 Standaard
besturingsprogr /
uint16

Selecteert of de bittoewijzingen van de parameters
4.21…4.32 overeenkomen met het ACS800 standaard be-
sturingsprogramma of het ACS800 systeem besturings-
programma.

Fout/Waarsch. wrd
compatibiliteit

4.120

0De bittoewijzingen van de parameters 4.21…4.32 komen
als volgt overeen met het ACS800 standaard besturings-
programma:

ACS800 Standaard
besturingsprogr

• 4.21: 03.05 FAULT WORD 1
• 4.22: 03.06 FAULT WORD 2
• 4.31: 03.08 ALARMWORD 1
• 4.32: 03.09 ALARMWORD 2

1De bittoewijzingen van de parameters 4.21…4.32 komen
als volgt overeen met het besturingsprogramma van het
ACS800-systeem:

ACS800 Systeem be-
sturingsprogr

• 4.21: 09.01 FAULT WORD 1
• 4.22: 09.02 FAULT WORD 2
• 4.31: 09.04 ALARMWORD 1
• 4.32: 09.04 ALARMWORD 2
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Diverse tellers vanhet looptijd-typeenmetingen in verband
met onderhoud van de omvormer.

Diagnostiek5

Alle parameters in deze groep zijn alleen-lezen, tenzij an-
ders vermeld.

0 d / uint16Aan-tijd teller. De teller loopt wanneer de omvormer inge-
schakeld is.

Aan-tijd teller5.1

1 = 1 d / 1 = 1 dAan-tijd teller.0...65535 d

0 d / uint16Draaiurenteller vandemotor. De teller loopt als de inverter
moduleert.

Bedrijfstijd teller5.2

1 = 1 d / 1 = 1 dDraaiurenteller van de motor.0...65535 d

0 d / uint16Looptijd vande koelventilator vandeomvormer. Kangere-
setworden op het bedieningspaneel door Resetmeer dan
3 seconden ingedrukt te houden.

Vent. aan-tijd teller5.4

1 = 1 d / 1 = 1 dLooptijd-teller van de koelventilator.0...65535 d

- / uint32500-microseconde ticks verstreken sinds de laatste boot
van de besturingseenheid.

Tijd vanaf inschake-
len

5.9

1 = 1 / 1 = 1500-microseconde ticks sinds laatste boot.0...4294967295

- / real32Toont de huidige temperatuur op het oppervlak van de
besturingskaart.

Stuurkaart tempera-
tuur

5.10

1 = 1 ° / 1 = 1 °Bordtemperatuur in graden Celsius.-50...150 °

- / real32Geschatte omvormertemperatuur als percentage van de
foutlimiet. De actuele uitschakel-temperatuur varieert af-
hankelijk van het type omvormer.

Inverter temperatuur5.11

0,0 % = 0 °C

94 % ongeveer = Waarschuwingslimiet

100,0 % = foutlimiet

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Omvormertemperatuur in procenten.-40.0 ... 160.0procent

- / uint16Diagnostiekwoord 3.Diagnostiek woord 35.22

Reservedb0…10

1 = Ventilator van omvormer draait boven stationair toe-
rental

Ventilatorcommandob11

1 = Service-teller van omvormer-ventilator heeft limiet be-
reikt

Service-teller ventila-
tor

b12

Reservedb13…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 procent / real32Toontde leeftijd vandehoofdkoelventilator alspercentage
van de geschatte levensduur. De schatting is gebaseerd

Service-teller hoofd-
vent

5.41

op het soort gebruik, bedrijfsomstandigheden en andere
bedrijfsparameters van de ventilator. Als de teller 100%
bereikt, wordt er een waarschuwing (A8C0 Fan service
counter) gegenereerd.

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Leeftijd hoofdkoelventilator.0...150 procent
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0 procent / real32Toont de leeftijd van de hulpkoelventilator als percentage
van de geschatte levensduur. De schatting is gebaseerd
op het soort gebruik, bedrijfsomstandigheden en andere
bedrijfsparameters van de ventilator. Als de teller 100%
bereikt, wordt er een waarschuwing (A8C0 Fan service
counter) gegenereerd.

Service-tellerhulpven-
tilator

5.42

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Leeftijd hulpkoelventilator.0...150 procent

- / real32(Alleen zichtbaar als besturing van IGBT-voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

Lijn converter tempe-
ratuur

5.111

Geschatte temperatuur van voedingseenheidalspercenta-
ge van de foutlimiet.

0,0 % = 0 °C

94 % ongeveer = Waarschuwingslimiet

100,0 % = foutlimiet

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Temperatuur van voedingseenheid in procenten.-40.0 ... 160.0procent

- / uint32(Alleen zichtbaar als besturing van IGBT-voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

MCB sluiting teller5.121

Telt de sluitingen van de hoofdstroomonderbreker van de
voedingseenheid.

1 = 1 / 1 = 1Telling van sluitingen van de hoofdstroomonderbreker.0...4294967295
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Control- en statuswoorden van de omvormer.Control- en status-
woorden

6

- / uint16Hethoofdcontrolwoordvandeomvormer.Dezeparameter
toont debesturingssignalen zoals ontvangen vandegese-

Hoofdcontrolwoord6.1

lecteerde bronnen (zoals digitale ingangen, de veldbusin-
terfaces en het applicatieprogramma).

De bittoewijzingen van het woord zijn zoals beschreven
oppagina650.Hetbijbehorendestatuswoordentoestands-
diagramwordenweergegevenoppagina's652en653respec-
tievelijk.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.
• Bits 12…15kunnengebruiktwordenomextrabesturings-

dataover tebrengen, enkunnenals signaalbrongebruikt
worden door elke binaire bronkeuze-parameter. Bit 10
moet actief zijn om bits 12...15 te kunnen bijwerken.

• Bij veldbusbesturing is deze parameterwaarde niet
precies hetzelfde als het controlwoorddatdeomvormer
van de PLC ontvangt. Zie parameter 50.12 FBA A debug
modus.

- / uint16Het controlwoord van de omvormer ontvangen van het
applicatieprogramma (indien aanwezig). De bittoewijzin-
gen worden beschreven op pagina 650.

Applicatie control-
woord

6.2

Deze parameter is alleen-lezen.

0 / uint32Geeft het ongewijzigde stuurwoord weer dat via veldbus-
adapter A van de plc wordt ontvangen als een transparent

FBA A transpar con-
trolwoord

6.3

communicatieprofiel is geselecteerd, bijv. doorparameter-
groep 51 FBA A instellingen. Zie de sectie Controlwoord
en statuswoord (pagina 646).

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Controlwoord ontvangen via veldbusadapter A.00000000…FFFFFFFFh

0 / uint32Geeft het ongewijzigde stuurwoord weer dat via veldbus-
adapter B van de plc wordt ontvangen als bijv. door para-

FBA B transpar con-
trolwoord

6.4

metergroep54FBAB instellingeneen transparent commu-
nicatieprofiel is geselecteerd. Zie de sectie Controlwoord
en statuswoord (pagina 646).

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Controlwoord ontvangen via veldbusadapter B.00000000…FFFFFFFFh

0 / uint32Geeft het ongewijzigde controlwoord weer dat via de ge-
ïntegreerde veldbusinterface van de plc is ontvangen als

EFB transpar control-
woord

6.5

in parameter 58.25 Besturings-profiel een transparent
communicatieprofiel is geselecteerd. Zie de sectie Het
transparente profiel (pagina 635).

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Controlwoordontvangenviadegeïntegreerde veldbusinter-
face.

00000000…FFFFFFFFh
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- / uint16Hoofdstatuswoord van de omvormer.Hoofdstatuswoord6.11

Debittoewijzingenwordenbeschrevenoppagina 652. Het
bijbehorendecontrolwoorden toestandsdiagramworden
weergegeven op pagina's 650 en 653.

Opmerking: Bij veldbusbesturing is deze parameterwaarde
niet precies hetzelfde als het statuswoord dat de omvormer
naar de PLC zendt. Zie parameter 50.12 FBAAdebugmodus.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16Statuswoord 1 van de omvormer.Omv statuswoord 16.16

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Zowel de run inschakelen (zie par. 20.12) als de start
inschakelen (20.19) signalen zijn aanwezig, en Safe torque
off is niet geactiveerd.

Vrijgegevenb0

Opmerking:
• Bij I/O of lokale besturing zorgt het wissen van dit bit

ervoor dat de omvormer naar de status SWITCH-ON IN-
HIBITED gaat. Zie voor meer informatie 652.

• Dit bit wordt niet beïnvloed door de aanwezigheid van
een fout.

1 = Start geblokkeerd. Zie de parameters 6.18 en 6.25 voor
de bron van het remmende signaal.

Verhinderdb1

1 =DC-circuit is geladen. Indien aanwezig, is deDC-schake-
laar gesloten, en de laadschakelaar is open.

DC geladenb2

0= Ladenniet volledig. Als de invertereenheid niet is uitge-
rust met een DC-schakelaar (optie +F286), controleer dan
de instelling van 95.9.

1 = Omvormer is gereed om een startopdracht te ontvan-
gen

Gereedomtestartenb3

1 = Omvormer is gereed om gegeven referentie te volgenReferentie volgendb4

1 = Omvormer is gestartGestartb5

1 = Omvormer moduleert (uitgangstrap wordt gestuurd)Modulerendb6

1 = Er is een bedrijfslimiet (toerental, koppel, enz.) actiefBegrenzendb7

1 = Omvormer staat onder lokale besturingLokale besturingb8

1 = Omvormer staat onder netwerkbesturing Zie Termen
en afkortingen (pagina 18).

Netwerk besturingb9

1 = Besturingslocatie EXT1 actiefExt1 actiefb10

1 = Besturingslocatie EXT2 actiefExt2 actiefb11

Reservedb12

1 = Start verzochtStart verzoekb13

Opmerking:Ten tijde vanpublicatie zal een startverzoek van
het bedieningspaneel dit bit niet activeren als er een start-
verhinderende conditie (zie bit 1) aanwezig is.

Reservedb14…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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- / uint16Statuswoord 2 van de omvormer.Omv statuswoord 26.17

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = MotorID-run (ID-run) is uitgevoerdIdentificatierun ge-
daan

b0

1 = De motor is gemagnetiseerdGemagnetiseerdb1

1 = Koppelregelingmodus actiefKoppelregelingb2

1 = Toerentalregelingmodus actiefToerentalregelingb3

GereserveerdVermogensregelingb4

1 = Er wordt een "veilige" referentie toegepast door func-
ties zoals parameter 49.5 en 50.2.

Veilige referentie ac-
tief

b5

1 = Er wordt een "laatste toerental"-referentie toegepast
door functies zoals parameter 49.5 en 50.2.

Laatste toerental ac-
tief

b6

1 = Referentiesignaal verlorenVerlies van referentieb7

1 = Noodstop mislukt (zie parameters 31.32 en 31.33).Noodstop misluktb8

1 = Jog-inschakelsignaal is aanJogging actiefb9

1 = Werkelijk toerental, frequentie of koppel is gelijk aan
of overschrijdt limiet (gedefinieerd door parameters
46.31...46.33). Geldt in beide draairichtingen.

Boven limietb10

1 = Een noodstop-opdracht signaal is actief, of de omvor-
mer is aan het stoppen na het ontvangen van een nood-
stop-opdracht.

Noodstop actiefb11

1 = Gereduceerde run actief (zie sectie Verminderde run-
functie (pagina 105)).

Gereduceerde runb12

Reservedb13

1 = Stop mislukt (zie parameters 31.37 en 31.38)Stop misluktb14

Reservedb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Statuswoord startverhindering. Dit woord specificeert de
bron van de verhinderingsconditie die voorkomt dat de
omvormer start.

Startverhindering
statuswoord

6.18

Nadatdeconditie verwijderd is,moethet startcommando
opnieuwgegevenworden. Ziebit-specifiekeopmerkingen.

Zie ook parameter 6.25 Omv verhindering statuswoord 2,
en 6.16 Omv statuswoord 1, bit 1.

Deze parameter is alleen-lezen.

Opmerking:
• Als bit 1 van 6.16Omv statuswoord 1 nog steeds is inge-

steld na het opheffen van de remmende voorwaarde en
flanktriggering is geselecteerd voor de actieve externe
besturingslocatie, is een nieuw opgaand startsignaal
vereist. Zie de parameters 20.2, 20.7 en 20.19.

• Als bit 1 van 6.16Omv statuswoord 1 nog steeds is inge-
steld nadat de remmende voorwaarde is opgeheven, is
een nieuw opgaand startsignaal vereist.

• Informatief bit. De verhinderingsconditie hoeft niet
verwijderd te worden door de gebruiker.
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1 = DC-spanning ontbreekt of de omvormer is niet juist
geparametriseerd. Controleer de parameters in groepen
95 en 99.

Niet gereed voor be-
drijf

b0

1 = Besturingslocatie is gewijzigdBesturingslok gewij-
zigd

b1

1 = Besturingsprogramma houdt zichzelf in verhinderde
staat

SSW verhinderdb2

1 = Er is een fout actiefFout resetb3

1 = Run-inschakelsignaal ontbreektStartvrijgave kwijtb4

1 = Run-inschakelsignaal ontbreektRunvrijgave kwijtb5

1 = Werking verhinderd door veiligheidsmodule FSO-xxFSO verhinderdb6

1 = Safe torque off actiefSTOb7

1 = Stroomkalibratieroutine is klaarStroomkalibr beëin-
digd

b8

1 = Motor identificatie run is klaarID-run beëindigdb9

1 = Autophasingroutine is klaarAutofase beëindigdb10

1 = Noodstopsignaal (modus Off1)Off1b11

1 = Noodstopsignaal (modus Off2)Noodstop Off2b12

1 = Noodstopsignaal (modus Off3)Noodstop Off3b13

1 = De autoreset-functie verhindert bedrijfAutoreset verhinderdb14

1 = Het jog-inschakelsignaal verhindert bedrijfJogging actiefb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Statuswoord toerentalregeling.TT-regeling status-
woord

6.19

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Omvormer draait op toerental nul, d.w.z. de absolute
waarde van par. 90.1 Motortoerental voor reg is langer
onder 21.6 Nul toeren limiet gebleven dan 21.7 Nul toeren
vertraging.

Nul toerenb0

Opmerking:
• Deze bit wordt niet bijgewerkt als de mechanische

rembesturing is ingeschakeld door par. 44.6 en de om-
vormer moduleert.

• Tijdens een rampstop wanneer de omvormer vooruit
loopt, loopt de vertragingsteller telkens wanneer [90.1]
< [21.6]. Vanuit de omgekeerde richting loopt de vertra-
gingsvertraging telkens wanneer 90.1 > -[21.6].

1 = Omvormer loopt in voorwaartse richting boven de nul-
toeren limiet, d.w.z. [90.1] > +[21.6].

Voorwaartsb1

1 = Omvormer loopt in achterwaartse richting boven de
nul-toeren limiet, d.w.z. [90.1] < -[21.6].

Achterwaartsb2

1 = Controle toerentalfoutvenster actief (zie par. 24.41)Buiten vensterb3
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1=Geschatte toerentalfeedbackgebruikt inmotorregeling,
d.w.z. geschatte toerental is geselecteerd door par. 90.41
of 90.46, of geselecteerde encoder heeft storing (par.
90.45)

Interne toerenterug-
kop

b4

0 = Encoder 1 of 2 wordt gebruikt voor toerentalfeedback

1 =Encoder 1 gebruikt voor toerentalfeedback inmotorbe-
sturing

Encoder 1 terugkopb5

0 = Encoder 1 defect of niet geselecteerd als bron voor
toerentalfeedback

(zie par. 90.41 en 90.46)

1 = Encoder 2gebruikt voor toerentalfeedback inmotorbe-
sturing

Encoder 2 terugkopb6

0 = Encoder 2 defect of niet geselecteerd als bron voor
toerentalfeedback

(zie par. 90.41 en 90.46)

1 = Er is een constant toerental of frequentie geselecteerd;
zie par. 6.20.

Constant toerental
req

b7

1 =Deondergrens vande toerentalcorrectie (in een toeren-
talgeregelde volger) is bereikt (zie par. 23.39…23.41).

MF toerental corrminb8

1 = De maximumlimiet van de toerentalcorrectie (in een
toerentalgeregelde volger) isbereikt (ziepar. 23.39…23.41).

MF toerental corr
max

b9

Reservedb10…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Statuswoord constant toerental/frequentie. Geeft aan
welk constant toerental of frequentie actief is (als er een
actief is). Zie ookparameter 6.19 TT-regeling statuswoord,
bit 7, en sectie Constante toerentallen/frequenties.

Const toerental sta-
tuswoord

6.20

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Constant toerental of frequentie 1 geselecteerdConstant toerental 1b0

1 = Constant toerental of frequentie 2 geselecteerdConstant toerental 2b1

1 = Constant toerental of frequentie 3 geselecteerdConstant toerental 3b2

1 = Constant toerental of frequentie 4 geselecteerdConstant toerental 4b3

1 = Constant toerental of frequentie 5 geselecteerdConstant toerental 5b4

1 = Constant toerental of frequentie 6 geselecteerdConstant toerental 6b5

1 = Constant toerental of frequentie 7 geselecteerdConstant toerental 7b6

Reservedb7…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Statuswoord 3 van de omvormer.Omv statuswoord 36.21

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = DC-hold is actief (zie par. 21.8)DC hold actiefb0

1 = Namagnetisering is actief (zie par. 21.8)Namagnetisatie ac-
tief

b1
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1 = Motorvoorverwarming is actief (zie par. 21.14)Motor voorverwar-
ming actief

b2

GereserveerdSoft-start actiefb3

1 = Rotorpositie is al bepaald (autofasering niet nodig).
Zie de sectie Autophasing (pagina 63).

Rotor positie bekendb4

Remchopper actief. Zie de sectie Remchopper (pagina 83).Remchopper actiefb5

Schattingmotortem-
peratuur actief

b6

Reservedb7…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Startverhindering statuswoord 2 Dit woord specificeert
debron vande verhinderingsconditie die voorkomtdat de
omvormer start. Nadatde conditie verwijderd is,moet het
startcommando opnieuw gegeven worden. Zie bit-speci-
fieke opmerkingen.

Omv verhindering
statuswoord 2

6.25

Zie ookparameter 6.18 Startverhindering statuswoord, en
6.16 Omv statuswoord 1, bit 1.

Deze parameter is alleen-lezen.

Opmerking:
• Als bit 1 van 6.16Omv statuswoord 1 nog steeds is inge-

steld na het opheffen van de blokkerende voorwaarde
en flankriggering isgeselecteerd voordeactieve externe
besturingslocatie, is een nieuw stijgend startsignaal
vereist. Zie parameters 20.2, 20.7 en 20.19.

• Als bit 1 van 6.16Omv statuswoord 1 nog steeds is inge-
steld na het opheffen van de blokkerende voorwaarde,
is een nieuw stijgend startsignaal vereist.

1 = Een volger voorkomt dat de master start.Follower omvormerb0

1 = Het applicatieprogramma voorkomt dat de omvormer
start.

Applicatieb1

Reservedb2

1=Deconfiguratie vandeencoder feedback voorkomtdat
de omvormer start.

Encoder feedbackb3

1 = Een parametrering-conflict van de referentiebron
voorkomtdatdeomvormer start. ZiewaarschuwingA6DA
Reference source parametrization.

Refbronparametrisa-
tie

b4

Reservedb5…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Boven limiet / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 10 van 6.11 Hoofdstatuswoord.

MSW bit 10 sel6.29

00Onwaar

11Waar

2Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Ext bedienplaats /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 11 van 6.11 Hoofdstatuswoord.

MSW bit 11 sel6.30
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00Onwaar

11Waar

2Bit 11 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).Ext bedienplaats

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Ext run vrijgave /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 12 van 6.11 Hoofdstatuswoord.

MSW bit 12 sel6.31

00Onwaar

11Waar

2Geïnverteerd bit 5 van 6.18 Startverhindering status-
woord (pagina 160).

Ext run vrijgave

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Onwaar / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 13 van 6.11 Hoofdstatuswoord.

MSW bit 13 sel6.32

00Onwaar

11Waar

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Onwaar / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 14 van 6.11 Hoofdstatuswoord.

MSW bit 14 sel6.33

00Onwaar

11Waar

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0000h / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSU Statuswoord6.36

Toont de status van de voedingseenheid.

Zie ook de sectie Sturing van een voedingseenheid
(LSU) (pagina 44).

Parametergroep 60DDCS communicatie. Deze parameter
is alleen-lezen.

1 = Gereed voor inschakelenGereed aanb0

1 = Gereed voor bedrijf, DC-link geladenGereed voor bedrijfb1

1 = Bedrijf ingeschakeldGereed refb2

1 = Er is een fout actiefUitgeschakeldb3

GereserveerdNiet in gebruikb4

GereserveerdNiet in gebruikb5

GereserveerdNiet in gebruikb6

1 = Er is een waarschuwing actiefWaarschuwingb7

1 = De voedingseenheid moduleertModulerendb8

1 = Afstandsbesturing (EXT1 of EXT2)Externb9

0 = Lokale besturing

1 = Voedingsnetwerk spanning OKNet okb10
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Selecteerbaar in besturingsprogrammaNiet in gebruikb11

Selecteerbaar in besturingsprogrammaNiet in gebruikb12

Selecteerbaar in besturingsprogrammaAan het laden of ge-
reed run

b13

1 = Laadcircuit actiefBezig met ladenb14

0 = Laadcircuit niet actief

Selecteerbaar in besturingsprogrammaNiet in gebruikb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0000h / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

Interne statusmachi-
ne LSU CW

6.39

Toont het controlwoord dat naar de voedingseenheid
verzonden is vanafde INU-LSU (invertereenheid/voedings-
eenheid) statusmachine.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Start ladenAAN/UITb0

0 =Open hoofdmagneetschakelaar (schakel spanning uit)

0 = Noodstop (Off2)UIT 2b1

0 = Noodstop (Off3)UIT 3b2

1 = Start modulerenSTARTb3

0 = Stop moduleren

GereserveerdNiet in gebruikb4

GereserveerdNiet in gebruikb5

GereserveerdNiet in gebruikb6

0→1 = actieve fout resetten. Na resetten is een nieuwe
startopdracht vereist.

RESETb7

GereserveerdNiet in gebruikb8

GereserveerdNiet in gebruikb9

GereserveerdNiet in gebruikb10

GereserveerdNiet in gebruikb11

Zie parameter 6.40 LSU CW gebr bit 0 selectie.GEBR BIT 0b12

Zie parameter 6.41 LSU CW gebr bit 1 selectie.GEBR BIT 1b13

Zie parameter 6.42 LSU CW gebr bit 2 selectie.GEBR BIT 2b14

Zie parameter 6.43 LSU CW gebr bit 3 selectie.GEBR BIT 3b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

MCWgebruiker bit 0 /
uint32

(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSU CW gebr bit 0
selectie

6.40

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 12 van 6.39 Interne status machine LSU CW
naar de voedingseenheid.

00ONWAAR

Parameters 165



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

MCW gebruiker bit 1 /
uint32

(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSUCWgebr bit 1 se-
lectie

6.41

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 13 van 6.39 Interne status machine LSU CW
naar de voedingseenheid.

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

MCW gebruiker bit 2 /
uint32

(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSUCWgebr bit 2 se-
lectie

6.42

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 14 van 6.39 Interne status machine LSU CW
naar de voedingseenheid.

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

MCW gebruiker bit 3 /
uint32

(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSUCWgebr bit 3 se-
lectie

6.43

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt ver-
zonden als bit 15 van 6.39 Interne status machine LSU CW
naar de voedingseenheid.

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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MCWgebruiker bit 0 /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status verzonden
wordt als bit 12 van het volger-controlwoord naar volger-
omvormers. (Bits0...11 vanhetvolger-controlwoordworden
overgenomen uit 6.1 Hoofdcontrolwoord)

Follower CW gebr bit
0 selectie

6.45

Zie ook sectie Master/volger functionaliteit.

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

MCW gebruiker bit 1 /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status verzonden
wordt als bit 13 van het volger-controlwoord naar volger-
omvormers. (Bits 0...11 van het volger-controlwoord zijn
overgenomen uit 6.1 Hoofdcontrolwoord.)

Follower CW gebr bit
1 selectie

6.46

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

MCW gebruiker bit 2 /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status verzonden
wordt als bit 14 van het volger-controlwoord naar volger-
omvormers. (Bits 0...11 van het volger-controlwoord zijn
overgenomen uit 6.1 Hoofdcontrolwoord.)

Follower CW gebr bit
2 selectie

6.47

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2

5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

MCW gebruiker bit 3 /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status verzonden
wordt als bit 15 van het volger-controlwoord naar volger-
omvormers. (Bits 0...11 van het volger-controlwoord zijn
overgenomen uit 6.1 Hoofdcontrolwoord.)

Follower CW gebr bit
3 selectie

6.48

00ONWAAR

11WAAR

2Bit 12 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 0

3Bit 13 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 1

4Bit 14 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 2
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5Bit 15 van 6.1 Hoofdcontrolwoord (pagina 158).MCW gebruiker bit 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / uint16Doorgebruikergedefinieerd statuswoord.Ditwoordgeeft
de statusweer vandebinairebronnendie zijn geselecteerd
met de parameters 6.60...6.75.

Gebr statuswoord 16.50

Deze parameter is alleen-lezen.

Status van bron geselecteerd door parameter 6.60.Gebr status bit 0b0

Status van bron geselecteerd door parameter 6.61.Gebr status bit 1b1

Status van bron geselecteerd door parameter 6.62.Gebr status bit 2b2

Status van bron geselecteerd door parameter 6.63.Gebr status bit 3b3

Status van bron geselecteerd door parameter 6.64.Gebr status bit 4b4

Status van bron geselecteerd door parameter 6.65.Gebr status bit 5b5

Status van bron geselecteerd door parameter 6.66.Gebr status bit 6b6

Status van bron geselecteerd door parameter 6.67.Gebr status bit 7b7

Status van bron geselecteerd door parameter 6.68.Gebr status bit 8b8

Status van bron geselecteerd door parameter 6.69.Gebr status bit 9b9

Status van bron geselecteerd door parameter 6.70.Gebr status bit 10b10

Status van bron geselecteerd door parameter 6.71.Gebr status bit 11b11

Status van bron geselecteerd door parameter 6.72.Gebr status bit 12b12

Status van bron geselecteerd door parameter 6.73.Gebr status bit 13b13

Status van bron geselecteerd door parameter 6.74.Gebr status bit 14b14

Status van bron geselecteerd door parameter 6.75.Gebr status bit 15b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

ONWAAR / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 0 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 0 sel

6.60

00ONWAAR

11WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Buiten venster /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 1 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 1 sel

6.61

00Onwaar

11Waar

2Bit 3 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Buiten venster

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Noodstop mislukt /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 2 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 2 sel

6.62

00Onwaar

11Waar

2Bit 8 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Noodstop mislukt
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Gemagnetiseerd /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 3 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 3 sel

6.63

00Onwaar

11Waar

2Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Runblokkeren/uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 4 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 4 sel

6.64

00Onwaar

11Waar

2Bit 5 van 6.18 Startverhindering statuswoord.Run blokkeren

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

ONWAAR / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 5 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 5 sel

6.65

00ONWAAR

11WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

ONWAAR / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 6 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 6 sel

6.66

00ONWAAR

11WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Identificatie-run ge-
daan / uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 7 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 7 sel

6.67

00Onwaar

11Waar

2Bit 0 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Identificatie-run ge-
daan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Start-verhindering /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 8 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 8 sel

6.68

00Onwaar

11.Waar

2Bit 7 van 6.18 Startverhindering statuswoord (pagina 160).Start-verhindering

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Begrenzend / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 9 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 9 sel

6.69

00Onwaar

11Waar

2Bit 7 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Begrenzend
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Koppelregeling /
uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 10 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 10 sel

6.70

00Onwaar

11Waar

2Bit 2 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Koppelregeling

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Nul toeren / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 11 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 11 sel

6.71

00Onwaar

11Waar

2Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Interne toerental-
feedback / uint32

Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 12 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 12 sel

6.72

00Onwaar

11Waar

2Bit 4 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Interne toerental-
feedback

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

ONWAAR / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 13 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 13 sel

6.73

00ONWAAR

11WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

ONWAAR / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 14 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 14 sel

6.74

00ONWAAR

11WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

ONWAAR / uint32Selecteert een binaire bron waarvan de status wordt
weergegeven als bit 15 van 6.50 Gebr statuswoord 1.

Gebr statuswoord 1
bit 15 sel

6.75

00ONWAAR

11WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0000h / uint16Door gebruiker gedefinieerd controlwoord 1.Gebr controlwoord 16.100

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 0 sel

b0

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 1 sel

b1

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 2 sel

b2
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Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 3 sel

b3

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 4 sel

b4

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 5 sel

b5

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 6 sel

b6

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 7 sel

b7

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 8 sel

b8

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 9 sel

b9

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 10 sel

b10

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 11 sel

b11

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 12 sel

b12

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 13 sel

b13

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 14 sel

b14

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 1
bit 15 sel

b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0000h / uint16Door gebruiker gedefinieerd controlwoord 2.Gebr controlwoord 26.101

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 0 sel

b0

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 1 sel

b1

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 2 sel

b2

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 3 sel

b3

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 4 sel

b4

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 5 sel

b5

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 6 sel

b6

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 7 sel

b7

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 8 sel

b8
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Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 9 sel

b9

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 10 sel

b10

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 11 sel

b11

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 12 sel

b12

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 13 sel

b13

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 14 sel

b14

Door gebruiker gedefinieerd bit.Gebr controlwoord 2
bit 15 sel

b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Alleen zichtbaar als besturing van IGBT-voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSU omv. status-
woord 1

6.116

Statuswoord 1 van de omvormer ontvangen vanaf de voe-
dingseenheid.

Zie ook de sectie Sturing van een voedingseenheid
(LSU) (pagina 44).

Parametergroep 60DDCS communicatie. Deze parameter
is alleen-lezen.

1 = Run-inschakelen en start-inschakelen-signalen zijn
aanwezig

Vrijgegevenb0

1 = Start verhinderdVerhinderdb1

1 = Omvormer is gereed voor bedrijfBedrijf toegestaanb2

1 = Omvormer is gereed om een startopdracht te ontvan-
gen

Gereedomtestartenb3

1 = Omvormer is gereed om gegeven referentie te volgenIn bedrijfb4

1 = Omvormer is gestartGestartb5

1 = Omvormer moduleert (uitgangstrap wordt gestuurd)Modulerendb6

1 = Er is een bedrijfslimiet actiefBegrenzendb7

1 = Omvormer staat onder lokale besturingLokale besturingb8

1 = Omvormer staat onder netwerkbesturingNetwerk besturingb9

1 = Besturingslocatie Ext1 actiefExt1 actiefb10

1 = Besturingslocatie Ext2 actiefExt2 actiefb11

1 = De laadcontactor staat onder spanning. De actuele
status hangt af van de hardwaretopologie (NO of NC).

Relais aan het ladenb12

1 = MCB relais is geslotenMCB relaisb13

Reservedb14…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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- / uint16(Alleen zichtbaar als besturing van IGBT-voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSUstartverh. status-
woord

6.118

Ditwoordspecificeertdebronvandeverhinderingssituatie
dat voorkomt dat de voedingseenheid start.

Zie ook de sectie Sturing van een voedingseenheid
(LSU) (pagina 44).

Parametergroep 60DDCS communicatie. Deze parameter
is alleen-lezen.

Niet gereed voor be-
drijf

b0

Besturingsloc gewij-
zigd

b1

SSW verhinderdb2

Fout resetb3

Startvrijgave kwijtb4

Runvrijgave kwijtb5

Reservedb6…8

Laden overbelastb9

Reservedb10…11

Noodstop Off2b12

Noodstop Off3b13

Autoreset verhinderdb14

Reservedb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Informatie over omvormerhardware, firmware en toepas-
singsprogramma.

Systeem info7

Alle parameters in deze groep zijn alleen-lezen.

- / uint16Type van de omvormer-/invertereenheid.Omvormer id7.3

- / uint32Firmware identificatie.Firmware naam7.4

Het format isAINFX,waarbij X het typebesturingseenheid
aangeeft

(2 of B = BCU-x2, 6 of C = ZCU-12/14).

- / uint32Versienummer van de firmware.Firmware versie7.5

Het formaat is A.BB.C.D,waarbij A = hoofdversie, B = kleine
versie, C = patch (d.w.z. firmwarevariantcode), D = 0.

- / uint32Naam van firmware loading package.Loading package
naam

7.6

Het formaat isAINLX,waarbij Xhet typebesturingseenheid
aangeeft (2 of B = BCU-x2, 6 of C = ZCU-12/14).

- / uint32Versienummer van firmware loadingpackage. Zie parame-
ter 7.5.

Loadingpackage ver-
sie

7.7

- / uint32Versienummer van de firmware bootloaderBootloader versie7.8

- / uint32Microprocessor belasting in procenten.Cpu gebruik7.11

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Microprocessor belasting.0...100 procent

- / uint16Versienummer van de vermogenseenheid-logica.PU logica versie num-
mer

7.13

De waarde van FFFF geeft aan dat de versienummers van
parallel-aangesloten vermogenseenheden verschillen. Zie
de omvormer-informatie op het bedieningspaneel.

- / uint32VersienaamvandeFPGA-logica vandebesturingseenheid.FPGA logica versie
naam

7.14

- / uint16Versienummer van de FPGA logica van de besturingseen-
heid.

FPGA logica versie
nummer

7.15

- / uint16(Alleen zichtbaar met optie +N8010 [applicatie program-
meerbaarheid])

Applicatie omgeving
status 1

7.21

Toontwelke taken vanhet applicatieprogramma inbedrijf
zijn.

Zie Drive (IEC 61131-3) application programming manual
(3AUA0000127808 [Engels]).

1 = Voor-taak in bedrijf.Voor-taakb0

1 = Taak 1 in bedrijf.Appl taak1b1

1 = Taak 2 in bedrijf.Appl taak2b2

1 = Taak 3 in bedrijf.Appl taak3b3

Reservedb4…14

1 = Taak monitoring ingeschakeld.Taak monitoringb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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- / uint16(Alleen zichtbaar met optie +N8010 [applicatie program-
meerbaarheid])

Applicatie omgeving
status 2

7.22

Toontdestatusvandeopeningen inhetapplicatieprogram-
ma.

Zie Drive (IEC 61131-3) application programming manual
(3AUA0000127808 [Engels]).

Status van opening 1 in het applicatieprogramma.Opening1b0

Status van opening 2 in het applicatieprogramma.Opening2b1

Status van opening 3 in het applicatieprogramma.Opening3b2

Status van opening 4 in het applicatieprogramma.Opening4b3

Status van opening 5 in het applicatieprogramma.Opening5b4

Status van opening 6 in het applicatieprogramma.Opening6b5

Status van opening 7 in het applicatieprogramma.Opening7b6

Status van opening 8 in het applicatieprogramma.Opening8b7

Status van opening 9 in het applicatieprogramma.Opening9b8

Status van opening 10 in het applicatieprogramma.Opening10b9

Status van opening 11 in het applicatieprogramma.Opening11b10

Status van opening 12 in het applicatieprogramma.Opening12b11

Status van opening 13 in het applicatieprogramma.Opening13b12

Status van opening 14 in het applicatieprogramma.Opening14b13

Status van opening 15 in het applicatieprogramma.Opening15b14

Status van opening 16 in het applicatieprogramma.Opening16b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint32(Alleen zichtbaar met optie +N8010 [applicatie program-
meerbaarheid])

Applicatie naam7.23

Eerste vijf ASCII letters vande naamdie aan het applicatie-
programmagegeven is in deprogrammeertool. De volledi-
ge naam is te zien onder Systeem info op het bedienings-
paneel of de Drive Composer pc-tool.

_N/A_ = Geen.

- / uint32(Alleen zichtbaar met optie +N8010 [applicatie program-
meerbaarheid])

Applicatie versie7.24

Versienummer van het applicatie-programma dat aan het
applicatie-programmagegeven is in deprogrammeertool.
Ook te zien onder Systeem info op het bedieningspaneel
of de Drive Composer pc-tool.

- / uint32Eerste vijf ASCII letters van de naam die aan het aanpas-
singspakket gegeven is. De volledige naam is te zien onder
Systeem infoophetbedieningspaneel of deDriveCompo-
ser pc-tool.

Aanpassing package
naam

7.25

_N/A_ = Geen.

Parameters 175



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / uint32Versienummer van het aanpassingspakket. Ook te zien
onder Systeem info op het bedieningspaneel of de Drive
Composer pc-tool.

Aanpassing package
versie

7.26

0000h / uint16Toont de status van het adaptieve programma.Adaptief programma
status

7.30

Zie de sectie Adaptieve programmering (pagina 31).

1 = Adaptief programma geïnitialiseerdGeïnitialiseerdb0

1 = Adaptief programma wordt bewerktBezig met bewerkenb1

1 = Bewerken van adaptief programma voltooidBewerken voltooidb2

1 = Adaptief programma in bedrijfIn bedrijfb3

Reservedb4…13

GereserveerdToestand wijzigingb14

1 = Fout in adaptief programmaFoutiefb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / real32(Alleen zichtbaar met optie +N8010 [applicatie program-
meerbaarheid])

IEC applicatie Cpu-
gebruik piek

7.40

Toontdepiekbelasting vandemicroprocessor veroorzaakt
door het applicatie-programma. Deze parameter kan bij-
voorbeeldgebruiktwordenomheteffect vaneenbepaalde
applicatieprogramma-functionaliteit opdeCPU-belasting
te controleren.

De waarde is een percentage van een intern quota.

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Piekbelasting op microprocessor veroorzaakt door appli-
catieprogramma.

0.0 ... 100.0 procent

- / real32(Alleen zichtbaar met optie +N8010 [applicatie program-
meerbaarheid])

IEC appl. Cpu-belast.
gemiddeld

7.41

Toont de gemiddelde belasting van de microprocessor
veroorzaakt door het applicatie-programma. De waarde
is een percentage van een intern quota.

10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Gemiddeldebelastingopmicroprocessor veroorzaaktdoor
applicatieprogramma.

0.0 ... 100.0 procent

- / uint16Toont het type module gedetecteerd in slot 1 van de om-
vormerbesturingseenheid.

Slot 1 optiemodule7.51

- / uint16Toont het type module gedetecteerd in slot 2 van de om-
vormerbesturingseenheid.

Slot 2 optiemodule7.52

- / uint16Toont het type module gedetecteerd in slot 3 van de om-
vormerbesturingseenheid.

Slot 3 optiemodule7.53

0 / uint16Geeft de FPGA-logicaversie weer van de module die is ge-
detecteerd in slot 1 van de omvormerbesturingseenheid.

Slot 1 module logica
versie

7.54

De logicaversie wordt gedetecteerd voor DDCS-optiemo-
dules, bijvoorbeeld FEN-encodermodules (FEN-01, FEN-11,
FEN-21, FEN-31) en I/O-modules (FIO-11, FDIO-01, FAIO-01).

1 = 1Logische versie van module gedetecteerd in slot 1.0000…FFFFh
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- / uint16Geeft de softwareversie weer van de module die is gede-
tecteerd in slot 1 van de omvormerbesturingseenheid.

Softwareversie slot 1
module

7.55

0 / uint16Geeft de FPGA-logicaversie weer van de module die is ge-
detecteerd in slot 2 van de omvormerbesturingseenheid.

Slot 2 module logica
versie

7.56

De logicaversie wordt gedetecteerd voor DDCS-optiemo-
dules, bijvoorbeeld FEN-encodermodules (FEN-01, FEN-11,
FEN-21, FEN-31) en I/O-modules (FIO-11, FDIO-01, FAIO-01).

1 = 1Logische versie van module gedetecteerd in slot 2.0000…FFFFh

- / uint16Geeft de softwareversie weer van de module die is gede-
tecteerd in slot 2 van de omvormerbesturingseenheid.

Softwareversie slot 2
module

7.57

0 / uint16Geeft de FPGA-logicaversie weer van de module die is ge-
detecteerd in slot 3 van de omvormerbesturingseenheid.

Slot 3 module logica
versie

7.58

De logicaversie wordt gedetecteerd voor DDCS-optiemo-
dules, bijvoorbeeld FEN-encodermodules (FEN-01, FEN-11,
FEN-21, FEN-31) en I/O-modules (FIO-11, FDIO-01, FAIO-01).

1 = 1Logische versie van module gedetecteerd in slot 3.0000…FFFFh

- / uint16Geeft de softwareversie weer van de module die is gede-
tecteerd in slot 3 van de omvormerbesturingseenheid.

Softwareversie slot 3
module

7.59

- / uint32(Alleen zichtbaar als besturing van IGBT-voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSU loading package
naam

7.106

Naam van het loading package van de firmware van de
voedingseenheid.

- / uint32(Alleen zichtbaar als besturing van IGBT-voedingseenheid
geactiveerd is door 95.20)

LSU loading package
versie

7.107

Versienummer van het loading package van de firmware
van de voedingseenheid.
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Configuratie van digitale ingangen en relaisuitgangen.Standaard DI, RO10

- / uint16Toont de elektrische status van digitale ingangen DIIL en
DI6…DI1. De activering/deactivering vertragingen van de

DI status10.1

ingangen (als er gespecificeerd zijn) worden buiten be-
schouwing gelaten. Met parameter 10.51 DI filtertijdkan
een filtertijd worden gedefinieerd.

Bits 0…5 reflecteren de status van DI1…DI6; bit 15 reflec-
teert de status van de DIIL ingang. Voorbeeld:
1000000000010011b = DIIL, DI5, DI2 en DI1 zijn aan, DI3,
DI4 en DI6 zij uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16Toontde status vandigitale ingangenDIIL enDI6…DI1.Dit
woord wordt alleen na activering/deactivering-vertragin-

DI vertraagde status10.2

gen (indien er gespecificeerd zijn) ge-updatet. Met para-
meter 10.51 DI filtertijdkan een filtertijd worden gedefini-
eerd.

Bits 0…5 reflecteren de vertraagde status van DI1…DI6;
bit 15 reflecteert de vertraagde status van de DIIL ingang.

Deze parameter is alleen-lezen.

0000h / uint16De elektrische statussen van de digitale ingangen kunnen
opgeheven worden voor bijv. testdoeleinden. Voor elke

DI geforc selectie10.3

digitale ingang wordt een bit in parameter 10.4 DI geforc
data voorzien en de waarde ervan wordt toegepast als de
overeenkomstige bit in deze parameter 1 is.

1 = DI1 op waarde van bit 0 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DI1b0

1 = DI2 op waarde van bit 1 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DI2b1

1 = DI3 op waarde van bit 2 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DI3b2

1 = DI4 op waarde van bit 3 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DI4b3

1 = DI5 op waarde van bit 4 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DI5b4

1 = DI6 op waarde van bit 5 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DI6b5

Reservedb6…14

1 = DIIL op waarde van bit 15 van parameter 10.4 DI geforc
data dwingen.

DIILb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Bevat de waarden waarnaar de digitale ingangen worden
gedwongenals zewordengeselecteerdmet 10.3DI geforc
selectie.

DI geforc data10.4

Bit 0 isdegedwongenwaardevoorDI1; bit 15 isdegedwon-
gen waarde voor de DIIL ingang.
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0.0 s / uint32Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI1.

DI1 AAN vertraging10.5

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit Tijd

1

0

1

0

tOn = 10.5 DI1 AAN vertraging

tOff = 10.6 DI1 UIT vertraging

*Elektrische status van digitale ingang. Aangegeven door
10.1 DI status.

**Aangegeven door 10.2 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DI1.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI1. Zie parameter 10.5 DI1 AAN vertraging.

DI1 UIT vertraging10.6

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI1.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI2.

DI2 AAN vertraging10.7

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit Tijd

1

0

1

0

tOn= 10.7 DI2 AAN vertraging

tOff = 10.8 DI2 UIT vertraging

*Elektrische status van digitale ingang. Aangegeven door
10.1 DI status.

**Aangegeven door 10.2 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DI2.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI2. Zie parameter 10.7 DI2 AAN vertraging.

DI2 UIT vertraging10.8

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI2.0.0 ... 3000.0 s
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0.0 s / uint32Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI3.

DI3 AAN vertraging10.9

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit
Tijd

1

0

1

0

tOn = 10.9 DI3 AAN vertraging

tOff = 10.10 DI3 UIT vertraging

*Elektrische status van digitale ingang. Aangegeven door
10.1 DI status.

**Aangegeven door 10.2 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DI3.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI3. Zie parameter 10.9 DI3 AAN vertraging.

DI3 UIT vertraging10.10

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI3.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI4.

DI4 AAN vertraging10.11

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit
Tijd

1

0

1

0

tOn = 10.11 DI4 AAN vertraging

tOff = 10.12 DI4 UIT vertraging

*Elektrische status van digitale ingang. Aangegeven door
10.1 DI status.

**Aangegeven door 10.2 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DI4.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI4. Zie parameter 10.11 DI4 AAN vertraging.

DI4 UIT vertraging10.12

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI4.0.0 ... 3000.0 s
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0.0 s / uint32Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI5.

DI5 AAN vertraging10.13

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit Tijd

1

0

1

0

tOn = 10.13 DI5 AAN vertraging

tOff = 10.14 DI5 UIT vertraging

*Elektrische status van digitale ingang. Aangegeven door
10.1 DI status.

**Aangegeven door 10.2 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DI5.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI5. Zie parameter 10.13 DI5 AAN vertraging.

DI5 UIT vertraging10.14

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI5.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI6.

DI6 AAN vertraging10.15

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit Tijd

1

0

1

0

tOn = 10.15 DI6 AAN vertraging

tOff = 10.16 DI6 UIT vertraging

*Elektrische status van digitale ingang. Aangegeven door
10.1 DI status.

**Aangegeven door 10.2 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DI6.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI6. Zie parameter 10.15 DI6 AAN vertraging.

DI6 UIT vertraging10.16

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI6.0.0 ... 3000.0 s

- / uint16Status van relaisuitgangen RO8…RO1. Voorbeeld:
00000001b=RO1 isbekrachtigd, RO2…RO8zijngedeacti-
veerd.

RO status10.21

Ready run; 10.01 b3 (-
1) (95.20b2); 35.105b1
(95.20 b6); 06.16 b6
(95.20 b9) / uint32

Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO1.

RO1 bron10.24

0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd

2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven
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5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1

42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.0 s / uint32Definieert deactiveringsvertraging voor relaisuitgangRO1.RO1 AAN vertraging10.25
Status van

geselecteerde
bron

RO status

tAan tUit tUittAan Tijd

1

0
1

0

tOn = 10.25 RO1 AAN vertraging

tOff = 10.26 RO1 UIT vertraging

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor RO1.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert de deactiveringsvertraging voor relaisuitgang
RO1. Zie parameter 10.25 RO1 AAN vertraging.

RO1 UIT vertraging10.26

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO1.0.0 ... 3000.0 s
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Lopend (95.20 b3) /
uint32

Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO2.

RO2 bron10.27

0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd

2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven

5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1

42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

0.0 (95.20 b3) s /
uint32

Definieert deactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO2.

Status van
geselecteerde

bron

RO status

tAan tUit tUittAan

1

0

0

1

Tijd

RO2 AAN vertraging10.28

tOn = 10.28 RO2 AAN vertraging

tOff = 10.29 RO2 UIT vertraging

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor RO2.0.0 ... 3000.0 s

0.0 (95.20 b3) s /
uint32

Bepaaltdedeactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO2.
Zie parameter 10.28 RO2 AAN vertraging.

RO2 UIT vertraging10.29

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO2.0.0 ... 3000.0 s

Fout (-1) / uint32Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO3.

RO3 bron10.30

0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd

2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven

5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1
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42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.0 s / uint32Definieertdeactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO3.RO3 AAN vertraging10.31
Status van

geselecteerde
bron

RO status

Tijd

1

0
1

0

tAan tAantUit tUit

tOn = 10.31 RO3 AAN vertraging

tOff = 10.32 RO3 UIT vertraging

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor RO3.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Bepaaltdedeactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO3.
Zie parameter 10.31 RO3 AAN vertraging.

RO3 UIT vertraging10.32

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO3.0.0 ... 3000.0 s

10.0 ms / uint32Definieert een filtertijd voor de parameters 10.1 DI status
en 10.2 DI vertraagde status.

DI filtertijd10.51

Merkopdatdezeparametergeeneffect heeftopgedwon-
genDIwaardengedefinieerddoorparameters 10.3 en 10.4.

10 = 1 ms / 10 = 1 msFiltertijd voor 10.1 en 10.2.0.3 ... 100.0 ms

Snel / uint16Selecteert het standaard I/O-communicatietijdniveau.Selectie IO-tijdniveau10.90

500Standaard I/O-tijdniveau 500 us.Snel

2000Standaard I/O-tijdniveau 2 ms.Normaal

- / uint16Opslag-parameter voor sturen van de relais-uitgangen en
digitale ingangen/uitgangen bv. via de geïntegreerde
veldbusinterface.

RO/DIO control-
woord

10.99

Om de relais-uitgangen (RO) en de digitale ingangen/uit-
gangen (DIO) van de omvormer te sturen, stuurt u een
controlwoordmetdehierondergetoondebit-toewijzingen
als Modbus I/O data. Stel de doelselectieparameter van
die bepaalde data (58.101...58.124) in op RO/DIO control-
woord. Selecteer in de bron selectie parameter van de ge-
wenste uitgang, het betreffende bit van dit woord.

Bronbit voor relaisuitgang RO1. Zie parameter 10.24.RO1b0

Bronbit voor relaisuitgang RO2. Zie parameter 10.27.RO2b1

Bronbit voor relaisuitgang RO3. Zie parameter 10.30.RO3b2

Reservedb3…7

Bronbit voor digitale ingang/uitgang DIO1 (zie parameter
11.6.

DIO1b8
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Nr.

Bronbit voor digitale ingang/uitgangDIO2 (zie parameter
11.10.

DIO2b9

Reservedb10…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

186 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Configuratie van digitale in-/uitgangen en frequentie in-
/uitgangen.

StandaardDIO, FI, FO11

- / uint16Toont de status van digitale ingang/uitgangen DIO2 en
DIO1.

DIO status11.1

De activering/deactivering vertragingen (als er gespecifi-
ceerd zijn)wordengenegeerd. Een filtertijd (voor ingangs-
modus) kanwordengedefinieerdmetparameter 11.81DIO
filtertijd.

Voorbeeld: 0010 = DIO2 is aan, DIO1 is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16Toontde vertraagde status vandigitale ingang/uitgangen
DIO2 en DIO1. Dit woord wordt alleen na activering/deac-

DIO vertraagde sta-
tus

11.2

tivering-vertragingen (indien er gespecificeerd zijn) ge-
updatet. Een filtertijd (voor ingangsmodus) kan worden
gedefinieerd met parameter 11.81 DIO filtertijd.

Voorbeeld: 0010 = DIO2 is aan, DIO1 is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

Uitgang / uint16Kiest of DIO1 gebruikt wordt als een digitale uitgang of
ingang, of een frequentie-ingang.

DIO1 functie11.5

0DIO1 wordt gebruikt als digitale uitgang.Uitgang

1DIO1 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang

2DIO1 wordt gebruikt als een frequentie-ingang.Frequentie

Gereed voor bedrijf /
uint32

Selecteert een omvormersignaal dat wordt aangesloten
op digitale ingang/uitgang DIO1 als parameter 11.5 DIO1
functie is ingesteld op Uitgang.

DIO1 uitgang bron11.6

0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd

2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven

5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief
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Nr.

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1

42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.0 s / uint32Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO1 (wanneer gebruikt als een digitale uitgang of
digital ingang).

DIO1 AAN vertraging11.7

*DIO status

*Vertraagde
DIO-status

tAan tUit tAan tUit

1

0

0

1

Tijd

tOn = 11.7 DIO1 AAN vertraging

tOff = 11.8 DIO1 UIT vertraging

*Elektrische status van DIO (in ingangsmodus) of status
van geselecteerde bron (in uitgangsmodus). Aangegeven
door 11.1 DIO status.

**Aangetoond door 11.2 DIO vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO1.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO1 (wanneer gebruikt als een digitale
uitgang of digital ingang). Zie parameter 11.7 DIO1 AAN
vertraging.

DIO1 UIT vertraging11.8

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO1.0.0 ... 3000.0 s

Uitgang / uint16Kiest of DIO2 gebruikt wordt als een digitale uitgang of
ingang, of een frequentie-uitgang.

DIO2 functie11.9

0DIO2 wordt gebruikt als een digitale uitgang.Uitgang

1DIO2 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang

2DIO2 wordt gebruikt als een frequentie-uitgang.Frequentie

In bedrijf / uint32Selecteert een omvormersignaal dat wordt aangesloten
op digitale ingang/uitgang DIO2 als parameter 11.9 DIO2
functie is ingesteld op Uitgang.

DIO2 uitgang bron11.10

0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd
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2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven

5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1

42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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0.0 s / uint32Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO2 (wanneer gebruikt als een digitale uitgang of
digitale ingang).

DIO2 AAN vertraging11.11

*DIO status

*Vertraagde
DIO-status

tAan tUit tAan tUit

1

0

0

1

Tijd

tOn = 11.11 DIO2 AAN vertraging

tOff = 11.12 DIO2 UIT vertraging

*Elektrische status van DIO (in ingangsmodus) of status
van geselecteerde bron (in uitgangsmodus). Aangegeven
door 11.1 DIO status.

**Aangetoond door 11.2 DIO vertraagde status.

10 = 1 s / 10 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO2.0.0 ... 3000.0 s

0.0 s / uint32Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO2 (wanneer gebruikt als een digitale
uitgang of digital ingang). Zie parameter 11.11 DIO2 AAN
vertraging.

DIO2 UIT vertraging11.12

10 = 1 s / 10 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO2.0.0 ... 3000.0 s

- / real32Toont de waarde van frequentie-ingang 1 (via DIO1 indien
gebruikt als een frequentie-ingang) vóór schaling. Zie pa-
rameter 11.42 Freq in 1 min.

Freq in 1 actuele
waarde

11.38

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 Hz / 1 = 1 HzOngeschaalde waarde van frequentie-ingang 1.0...16000 Hz

- / real32Toont de waarde van frequentie-ingang 1 (via DIO1 indien
gebruikt als een frequentie-ingang) na schaling. Zie para-
meter 11.42 Freq in 1 min.

Freq in 1 geschaald11.39

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1000 = 1Geschaalde waarde van frequentie-ingang 1.-32768.000 ...
32767.000
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0 Hz / real32Bepaalt het minimum voor de frequentie die werkelijk
aankomt bij frequentie-ingang 1 (DIO1 wanneer deze als
een frequentie-ingang gebruikt wordt).

Freq in 1 min11.42

Het binnenkomende frequentiesignaal (11.38 Freq in 1 ac-
tuele waarde) wordt door de parameters 11.42...11.45 als
volgt geschaald in een intern signaal (11.39 Freq in 1 ge-
schaald):

11.39

fin (11.38 )
11.42 11.43

11.45

11.44

1 = 1 Hz / 1 = 1 HzMinimum frequentie van frequentie-ingang 1 (DIO1).0...16000 Hz

16000 Hz / real32Bepaalt het maximum voor de frequentie die werkelijk
aankomt bij frequentie-ingang 1 (DIO1 wanneer deze als
een frequentie-ingang gebruikt wordt).

Freq in 1 max11.43

Zie parameter 11.42 Freq in 1 min.

1 = 1 Hz / 1 = 1 HzMaximum frequentie voor frequentie-ingang 1 (DIO1).0...16000 Hz

0.000 NoUnit / real32Definieert de waarde die intern moet overeenkomen met
deminimumingangsfrequentiegedefinieerddoorparame-
ter 11.42 Freq in 1min. Zie diagrambij parameter 11.42 Freq
in 1 min.

Freq in 1 op ge-
schaald min

11.44

1 = 1 / 1000 = 1Waardedie correspondeertmethetminimumvan frequen-
tie-ingang 1.

-32768.000 ...
32767.000

1500.000; 1800.000
(95.20 b0) NoUnit /
real32

Definieert de waarde die intern moet overeenkomen met
de maximale ingangsfrequentie die is gedefinieerd door
parameter 11.43 Freq in 1 max. Zie diagram bij parameter
11.42 Freq in 1 min.

Freq in 1 op ge-
schaald max

11.45

1 = 1 / 1000 = 1Waardedie correspondeertmethetmaximumvan frequen-
tie-ingang 1.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Toont dewaarde van frequentie-uitgang 1 na schaling. Zie
parameter 11.58 Freq uit 1 bron min.

Freq uit 1 actuele
waarde

11.54

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 Hz / 1 = 1 HzWaarde van frequentie-uitgang 1.0...16000 Hz

Motortoerental ge-
bruikt / uint32

Kiest een signaal dat aangesloten wordt op frequentie-
uitgang 1.

Freq uit 1 bron11.55

0GeenNul
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Nr.

11.1 Gebruikte motortoerental (pagina 138).Gebruikt motortoe-
rental

31.6 Uitgangsfrequentie (pagina 138).Uitgangsfrequentie

41.7 Motorstroom (pagina 138).Motorstroom

61.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel

71.11 DC spanning (pagina 139).DC spanning

81.14 Uitgangsvermogen (pagina 139).Uitgangsvermogen
inu

1023.1 Toerentalref helling ingang (pagina 280).Toerentalref helling
in

1123.2 Toerentalref helling uitgang (pagina 280).Toerentalref helling
uit

1224.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Gebruikte toerental-
ref

1326.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Gebruikte koppelref

1428.2 Freq ref helling uitgang (pagina 314).Freq ref gebruikt

1640.1 Proces PID uitgang actueel (pagina 388).Proces PID uit

1740.2 Proces PID terugkop actueel (pagina 388).Proces PID fbk

1840.3 Proces PID setpoint actueel (pagina 388).Proces PID act

1940.4 Proces PID afwijking actueel (pagina 388).Proces PID afw

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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0.000 NoUnit / real32Definieert de actuelewaarde vanhet signaal (geselecteerd
doorparameter 11.55Frequit 1 bronenweergegevendoor
parameter 11.54 Freq uit 1 actuele waarde) dat overeen-
komt met de minimumwaarde van frequentie-uitgang 1
(gedefinieerddoorparameter 11.60Frequit 1 bij bronmin).

Freq uit 1 bron min11.58

fout(11.54 )

11.61

11.60

11.58 11.59 Signaal (echt)
geselecteerd
door par.
11.55

fout(11.54 )

11.61

11.60

11.59 11.58 Signaal (echt)
geselecteerd
door par.
11.55

1 = 1 / 1000 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met minimum
waarde van frequentie-uitgang 1.

-32768.000 ...
32767.000

1500.000; 1800.000
(95.20 b0) NoUnit /
real32

Definieert de actuelewaarde vanhet signaal (geselecteerd
doorparameter 11.55Frequit 1 bronenweergegevendoor
parameter 11.54 Freq uit 1 actuele waarde) dat overeen-
komt met de maximale waarde van frequentie-uitgang 1
(gedefinieerddoorparameter 11.61 Frequit 1 bij bronmax).
Zie parameter 11.58 Freq uit 1 bron min.

Freq uit 1 bron max11.59

1 = 1 / 1000 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met maximum-
waarde van frequentie-uitgang 1.

-32768.000 ...
32767.000

0 Hz / real32Bepaalt deminimumwaarde van frequentie-uitgang 1. Zie
diagrammen bij parameter 11.58 Freq uit 1 bron min.

Frequit 1 bij bronmin11.60

1 = 1 Hz / 1 = 1 HzMinimum waarde van frequentie-uitgang 1.0...16000 Hz

16000 Hz / real32Bepaalt demaximumwaarde van frequentie-uitgang 1. Zie
diagrammen bij parameter 11.58 Freq uit 1 bron min.

Freq uit 1 bij bron
max

11.61

1 = 1 Hz / 1 = 1 HzMaximumwaarde van frequentie-uitgang 1.0...16000 Hz
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10.0 ms / uint32Definieert een filtertijd voor parameter 11.1 DIO status en
11.2 DIO vertraagde status. De filtertijd heeft alleen effect
op de DIO's die in ingangsmodus zijn.

DIO filtertijd11.81

10 = 1 ms / 10 = 1 msFiltertijd voor 11.1.0.3 ... 100.0 ms
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Configuratie van standaard analoge ingangen.Standaard AI12

Geen actie / uint16Triggert de tuningfunctie van analoge ingang.AI tune12.1

Sluit het signaal op de ingang aan en kies de betreffende
tuningfunctie.

0AI-tune is niet geactiveerd.Geen actie

1Huidigeanaloge ingangAI1 signaalwaardewordt ingesteld
als minimumwaarde van AI1 in parameter 12.17 AI1 minDe
waarde keert automatisch terug naar Geen actie.

AI1 min tune

2Huidige analoge ingang AI1 signaalwaarde is ingesteld als
maximale waarde van AI1 in parameter 12.18 AI1 max. De
waarde keert automatisch terug naar Geen actie.

AI1 max tune

3De huidige waarde van het AI2-signaal van de analoge in-
gang is ingesteld alsminimumwaarde vanAI2 inparameter

AI2 min tune

12.27 AI2 min. De waarde keert automatisch terug naar
Geen actie.

4De huidige waarde van het AI2-signaal van de analoge in-
gang is ingesteldalsmaximumwaardevanAI2 inparameter

AI2 max tune

12.28 AI2 max. De waarde keert automatisch terug naar
Geen actie.

Geen actie / uint16Kiest hoe de omvormer reageert wanneer een analoog in-
gangssignaal buitendeminimumen/ofmaximum limieten
komt die voor de ingang gespecificeerd zijn.

AI bewakingsfunctie12.3

De bewaking past een marge van 0,5 V of 1,0 mA toe op
de limieten. Als demaximale limiet voor de ingangbijvoor-
beeld 7000V is,wordt debewaking vandemaximale limiet
geactiveerd bij 7500 V.

De ingangen en de limieten die in acht moeten worden
genomen, worden geselecteerd door parameter 12.4 AI
bewaking selectie.

Opmerking: Signaalbewaking van analoge ingang is alleen
actief wanneer
• de analoge ingang is ingesteld als bron (met de selectie

AI1 geschaaldof AI2 geschaald) in parameter 22.11, 22.12,
22.15, 22.17, 23.42, 26.11, 26.12, 26.16, 26.25, 28.11, 28.12,
30.21, 30.22, 40.16, 40.17, 40.50, 41.16, 41.17, 41.50 or
44.9, en wordt gebruikt als actieve bron, of

• bewaking wordt afgedwongen met parameter 12.5 AI
bewaking forceren.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Omvormer schakelt uit op 80A0 AI Supervision.Fout

2Omvormer genereert een A8A0 AI Supervised Warning
waarschuwing.

Waarschuwing

3Omvormergenereert eenwaarschuwing (A8A0AI Supervi-
sed Warning) en bevriest het toerental (of de frequentie)

Laatste toerental

op het niveau waarop de omvormer werkte. Het toeren-
tal/frequentie wordt bepaald op basis van de actuele
toerental met behulp van 850 ms laagdoorlaatfilter.

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.
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4Omvormergenereert eenwaarschuwing (A8A0AI Supervi-
sedWarning) en stelt het toerental in op het toerental dat
is gedefinieerd door parameter 22.41 Veilige toerentalref
(of 28.41Frequentieref veilig als frequentiereferentiewordt
gebruikt).

Veilige toerentalref

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

- / uint16Specificeert de analoge ingangslimieten die moeten wor-
den bewaakt. Zie parameter 12.3 AI bewakingsfunctie.

AI bewaking selectie12.4

1 = Minimum limietbewaking van AI1 actief.AI1 < MINb0

1 = Maximum limietbewaking van AI1 actief.AI1 > MAXb1

1 = Minimum limietbewaking van AI2 actief.AI2 < MINb2

1 = Maximum limietbewaking van AI2 actief.AI2 > MAXb3

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0000 0000b / uint16Activeert de bewaking van de analoge ingang afzonderlijk
voor elke besturingslocatie (zie sectie Lokale besturing
t.o.v. externe besturing (pagina 23)).

AI bewaking forceren12.5

De parameter is primair bedoeld voor analoge ingang be-
waking wanneer de ingang aangesloten is op het applica-
tie-programmaen niet geselecteerd is als een besturings-
bron door omvormerparameters.

1 = AI1 bewaking actief wanneer EXT1 gebruikt wordt.AI1 Ext 1b0

1 = AI1 bewaking actief wanneer EXT2 gebruikt wordt.AI1 Ext 2b1

1 = AI1 bewaking actief wanneer lokale besturing gebruikt
wordt.

AI1 Lokaalb2

Reservedb3

1 = AI2 bewaking actief wanneer EXT1 gebruikt wordt.AI2 Ext 1b4

1 = AI2 bewaking actief wanneer EXT2 gebruikt wordt.AI2 Ext 2b5

1 = AI2 bewaking actief wanneer lokale besturing gebruikt
wordt.

AI2 Lokaalb6

Reservedb7…15

1 = 1 / 1 = 10000 0000b…0111
0111b

- / real32Toontdewaarde vananaloge ingangAI1 inmAofV (afhan-
kelijk van de instelling van de ingang op stroom of span-
ning door een hardware-instelling).

AI1 actuele waarde12.11

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Waarde van analoge ingang AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V
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- / real32Toont de waarde van analoge ingang AI1 na schaling. Zie
parameters 12.19 AI1 geschaald bij AI1 min en 12.20 AI1 ge-
schaald bij AI1 max.

AI1 geschaalde waar-
de

12.12

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1000 = 1Geschaalde waarde van analoge ingang AI1.-32768.000 ...
32767.000

V / uint16Kiest de eenheid voor uitlezen en instellingen die betrek-
king hebben op analoge ingang AI1.

AI1 eenheid selectie12.15

Opmerking: Deze instelling moet overeenkomen met de
corresponderende hardware-instelling op de omvormerbe-
sturingseenheid (ziedehardwarehandleiding vandeomvor-
mer). De besturingskaart moet opnieuw worden opgestart
(door de stroom uit te schakelen of via parameter 96.8
Stuurkaart boot) om eventuele wijzigingen in de hardware-
instellingen te valideren.

2Volt.V

10Milliampère.mA

0.100 s / real32Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge ingang AI1.AI1 filtertijd12.16

Ongefilterd
signaal

Gefilterd
signaal

%

t

100

63

T

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

Opmerking:Het signaalwordt ookgefilterddoor de signaal-
interfacehardware (ongeveer 0,25ms tijdconstante). Dit kan
niet met een parameter worden gewijzigd.

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s

0.000mAof V / real32Definieert deminimale plaatswaarde voor analoge ingang
AI1.

AI1 min12.17

Stel dewaarde in diewerkelijk naar deomvormergestuurd
wordtwanneer het analoge signaal vandebedrijfsinstalla-
tie naar de minimum instelling gaat.

Zie ook parameter 12.1 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Minimum waarde van AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V
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20.000 mA of V / re-
al32

Bepaalt de maximum plaatselijke waarde van analoge in-
gang AI1.

AI1 max12.18

Stel dewaarde in diewerkelijk naar deomvormergestuurd
wordtwanneer het analoge signaal vandebedrijfsinstalla-
tie naar de maximum instelling gaat.

Zie ook parameter 12.1 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Maximumwaarde van AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V

0.000 NoUnit / real32Definieert de reële interne waarde die overeenkomt met
deminimumanaloge ingangAI1waardegedefinieerddoor
parameter 12.17 AI1 min. (Als u de polariteitsinstellingen
van 12.19 en 12.20 wijzigt, kunt u de analoge ingang effec-
tief omkeren)

AI1 geschaald bij AI1
min

12.19

AIgeschaald
(12.12 )

AIin (12.11 )

12.20

12.17

12.18

12.19

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetminimumwaardeAI1.-32768.000 ...
32767.000

1500.000; 1800.000
(95.20 b0) NoUnit /
real32

Definieert de reële interne waarde die overeenkomt met
demaximale analoge ingangAI1-waardegedefinieerddoor
parameter 12.18 AI1 max. Zie de tekening bij parameter
12.19 AI1 geschaald bij AI1 min

AI1 geschaald bij AI1
max

12.20

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetmaximumwaardeAI1.-32768.000 ...
32767.000

- / real32Toont dewaarde van analoge ingangAI2 inmAof V (afhan-
kelijk van de instelling van de ingang op stroom of span-
ning door een hardware-instelling).

AI2 actuele waarde12.21

Deze parameter is alleen-lezen

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Waarde van analoge ingang AI2.-22.000 ... 22.000 mA
of V

- / real32Toont de waarde van analoge ingang AI2 na schaling. Zie
parameters 12.29 AI2 geschaald bij AI2 min en 12.30 AI2
geschaald bij AI2 max.

AI2 geschaaldewaar-
de

12.22

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1000 = 1Geschaalde waarde van analoge ingang AI2.-32768.000 ...
32767.000

198 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

mA / uint16Kiest de eenheid voor uitlezen en instellingen die betrek-
king hebben op analoge ingang AI2.

AI2 eenheid selectie12.25

Opmerking: Deze instelling moet overeenkomen met de
corresponderende hardware-instelling op de omvormerbe-
sturingseenheid (ziedehardwarehandleiding vandeomvor-
mer). De besturingskaart moet opnieuw worden opgestart
(door de stroom uit te schakelen of via parameter 96.8
Stuurkaart boot) om eventuele wijzigingen in de hardware-
instellingen te valideren.

2Volt.V

10Milliampère.mA

0.100 s / real32Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge ingangAI2. Zie
parameter 12.16 AI1 filtertijd.

AI2 filtertijd12.26

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s

0.000mAof V / real32Bepaalt de minimum plaatselijke waarde van analoge in-
gang AI2.

AI2 min12.27

Stel dewaarde in diewerkelijk naar deomvormergestuurd
wordtwanneer het analoge signaal vandebedrijfsinstalla-
tie naar de minimum instelling gaat.

Zie ook parameter 12.1 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Minimum waarde van AI12.-22.000 ... 22.000 mA
of V

20.000 mA of V / re-
al32

Bepaalt de maximum plaatselijke waarde van analoge in-
gang AI2.

AI2 max12.28

Stel dewaarde in diewerkelijk naar deomvormergestuurd
wordtwanneer het analoge signaal vandebedrijfsinstalla-
tie naar de maximum instelling gaat.

Zie ook parameter 12.1 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Maximumwaarde van AI2.-22.000 ... 22.000 mA
of V

0.000 NoUnit / real32Definieert de reële waarde die overeenkomt met de mini-
mum analoge ingang AI2-waarde gedefinieerd door para-
meter 12.27 AI2 min. (Als u de polariteitsinstellingen van
12.29 en 12.30 wijzigt, kunt u de analoge ingang effectief
omkeren)

AI2 geschaald bij AI2
min

12.29

AIgeschaald(12.22 )

AIin (12.21 )

12.30

12.27

12.29

12.28
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1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetminimumwaardeAI2.-32768.000 ...
32767.000

100.000 NoUnit / re-
al32

Definieert de reële waarde die overeenkomtmet demaxi-
male analoge ingang AI2-waarde gedefinieerd door para-
meter 12.28 AI2 max.

AI2 geschaald bij AI2
max

12.30

Zie de tekening bij parameter 12.29 AI2 geschaald bij AI2
min

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetmaximumwaardeAI2.-32768.000 ...
32767.000
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Configuratie van standaard analoge uitgangen.Standaard AO13

- / real32Toont de waarde van AO1 in mA.AO1 actuele waarde13.11

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Waarde van AO1.0.000 ... 22.000 mA

Gebruikte motortoe-
rental / uint32

Kiest een signaal dat aangesloten wordt op analoge uit-
gang AO1.

AO1 bron13.12

Als alternatief stelt het de uitgang in op excitatie modus
omeenconstante stroomte leverenaaneen temperatuur-
sensor.

0GeenNul

11.1 Gebruikte motortoerental (pagina 138).Gebruikt motortoe-
rental

31.6 Uitgangsfrequentie (pagina 138).Uitgangsfrequentie

41.7 Motorstroom (pagina 138).Motorstroom

61.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel

71.11 DC spanning (pagina 139).DC spanning

81.14 Uitgangsvermogen (pagina 139).Uitgangsvermogen
inu

1023.1 Toerentalref helling ingang (pagina 280).Toerentalref helling
in

1123.2 Toerentalref helling uitgang (pagina 280).Toerentalref helling
uit

1224.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Gebruikte toerental-
ref

1326.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Gebruikte koppelref

1428.2 Freq ref helling uitgang (pagina 314).Freq ref gebruikt

1640.1 Proces PID uitgang actueel (pagina 388).Proces PID uit

1740.2 Proces PID terugkop actueel (pagina 388).Proces PID fbk

1840.3 Proces PID setpoint actueel (pagina 388).Proces PID act

1940.4 Proces PID afwijking actueel (pagina 388).Proces PID afw

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

20Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
ren aan 1…3 Pt100 sensors. Zie de sectie Thermische mo-
torbeveiliging (pagina 89).

Forceer Pt100 excita-
tie

21Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
renaaneenKTY84sensor. Ziede sectie Thermischemotor-
beveiliging (pagina 89).

ForceerKTY84excita-
tie

22Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
ren aan 1…3PTC-sensors. Zie de sectie Thermischemotor-
beveiliging (pagina 89).

Forceer PTCexcitatie

23Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
ren aan 1…3 Pt1000-sensors. Zie de sectie Thermische
motorbeveiliging (pagina 89).

ForceerPt1000excita-
tie

3713.91 AO1 data opslag (pagina 206).AO1 data opslag
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3813.92 AO2 data opslag (pagina 206).AO2 data opslag

0.100 s / real32Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge uitgang AO1.AO1 filtertijd13.16

%

100

63 Gefilterd
signaal

Ongefilterd
signaal

T

t

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s
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0.0 NoUnit / real32Definieert de actuele minimumwaarde van het signaal
(geselecteerddoorparameter 13.12AO1bron) die overeen-
komt met de minimaal vereiste AO1-uitgangswaarde (ge-
definieerd door parameter 13.19 AO1 uit bij AO1 bronmin).

AO1 bron min13.17

IAO1 (mA)

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
13.12

13.20

13.19

13.17 13.18

Het programmeren van 13.17 als de maximumwaarde en
13.18 als de minimumwaarde inverteert de uitvoer.

IAO1 (mA)

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
13.12

13.20

13.19

13.18 13.17

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met minimum
uitgangswaarde AO1.

-32768.0 ... 32767.0

1500.000; 1800.000
(95.20 b0) NoUnit /
real32

Definieert de actuele maximumwaarde van het signaal
(geselecteerddoorparameter 13.12AO1bron) die overeen-
komtmet demaximaal vereiste AO1-uitgangswaarde (ge-
definieerddoor parameter 13.20AO1uit bij AO1bronmax).
Zie parameter 13.17 AO1 bron min.

AO1 bron max13.18

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met maximum
uitgangswaarde AO1.

-32768.0 ... 32767.0

0.000 mA / real32Bepaaltdeminimumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO1.

AO1 uit bij AO1 bron
min

13.19

Zie ook de tekening bij parameter 13.17 AO1 bron min.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Minimum uitgangswaarde AO1.0.000 ... 22.000 mA
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20.000 mA / real32Bepaaltdemaximumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO1.

AO1 uit bij AO1 bron
max

13.20

Zie ook de tekening bij parameter 13.17 AO1 bron min.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Maximum uitgangswaarde AO1.0.000 ... 22.000 mA

- / real32Toont de waarde van AO2 in mA.AO2 actuele waarde13.21

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Waarde van AO2.0.000 ... 22.000 mA

Motorstroom/ uint32Kiest een signaal dat aangesloten wordt op analoge uit-
gang AO2.

AO2 bron13.22

Als alternatief stelt het de uitgang in op excitatie modus
omeenconstante stroomte leverenaaneen temperatuur-
sensor.

Voor de selecties, zie parameter 13.12 AO1 bron.

0.100 s / real32Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge uitgang AO2.
Zie parameter 13.16 AO1 filtertijd.

AO2 filtertijd13.26

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s
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0.0 NoUnit / real32Definieert de actuele minimumwaarde van het signaal
(geselecteerddoorparameter 13.22AO2bron)dieovereen-
komtmet deminimaal vereiste AO2-uitgangswaarde (ge-
definieerddoor parameter 13.29AO2uit bij AO2bronmin).

AO2 bron min13.27

IAO2 (mA)

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
13.22

13.30

13.29

13.27 13.28

Het programmeren van 13.27 als de maximumwaarde en
13.28 als de minimumwaarde inverteert de uitvoer.

IAO2 (mA)

13.30

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
13.22

13.29

13.28 13.27

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met minimum
uitgangswaarde AO2.

-32768.0 ... 32767.0

100.0 NoUnit / real32Definieert de actuele maximumwaarde van het signaal
(geselecteerddoorparameter 13.22AO2bron)dieovereen-
komtmet demaximaal vereiste AO2-uitgangswaarde (ge-
definieerddoorparameter 13.30AO2uit bij AO2bronmax).
Zie parameter 13.27 AO2 bron min.

AO2 bron max13.28

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met maximum
uitgangswaarde AO2.

-32768.0 ... 32767.0

0.000 mA / real32Bepaaltdeminimumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO2.

AO2 uit bij AO2 bron
min

13.29

Zie ook de tekening bij parameter 13.27 AO2 bron min.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Minimum uitgangswaarde AO2.0.000 ... 22.000 mA
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20.000 mA / real32Bepaaltdemaximumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO2.

AO2 uit bij AO2 bron
max

13.30

Zie ook de tekening bij parameter 13.27 AO2 bron min.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Maximum uitgangswaarde AO2.0.000 ... 22.000 mA

0.00 NoUnit / real32Opslag-parameter voor sturing van analoge uitgang AO1
bv. vis veldbus.

AO1 data opslag13.91

Selecteer in 13.12 AO1 bron AO1 data opslag. Stel deze pa-
rameter vervolgens in als doel van de inkomende waarde-
gegevens.

Stel bij de geïntegreerde veldbusinterface gewoon de pa-
rameterDoelselectie vandiebepaaldedata (58.101...58.124)
in op AO1 data opslag.

100 = 1 / 100 = 1Opslagparameter voor AO1.-327.68 ... 327.67

0.00 NoUnit / real32Opslag-parameter voor sturing van analoge uitgang AO2
bv. vis veldbus.

AO2 data opslag13.92

Selecteer in 13.22 AO2 bron AO2 data opslag. Stel deze
parameter vervolgens in als doel van de inkomende waar-
degegevens.

Stel bij de geïntegreerde veldbusinterface gewoon de pa-
rameterDoelselectie vandiebepaaldedata (58.101...58.124)
in op AO2 data opslag.

100 = 1 / 100 = 1Opslagparameter voor AO2.-327.68 ... 327.67
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Configuratie van I/O-uitbreidingsmodule 1.I/O uitbreidings-mo-
dule 1

14

Zieookde sectie Programmeerbare I/O-uitbreidingen (pa-
gina 33).

Opmerking: De inhoud van de parametergroep varieert in
overeenstemming met het geselecteerde type I/O-uitbrei-
dingsmodule.

Geen / uint16Activeert (en specificeert het type van) I/O-uitbreidings-
module 1.

Module 1 type14.1

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Niet actief.Geen

1FIO-01.FIO-01

2FIO-11.FIO-11

4FAIO-01.FAIO-01

3FDIO-01.FDIO-01

1 NoUnit / uint16Specificeert de slot (1…3) opdeomvormerbesturingseen-
heidwaarinde I/O-uitbreidingsmodulegestoken is. U kunt

Module 1 locatie14.2

ook het node-ID van het slot op een FEA-03 uitbreidings-
adapter opgeven.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = 1 / 1 = 1Slot 1 = 1; Slot 2 = 2; Slot 3 = 3.1...254

4…254: Node-ID van het slot op de FEA-03 uitbreidings-
adapter.

Geen optie / uint16Toont de status van I/O-uitbreidingsmodule 1.Module 1 status14.3

0Erwordtgeenmodulegedetecteerd indegespecificeerde
slot.

Geen optie

1Er is een module gedetecteerd, maar er kan niet mee ge-
communiceerd worden.

Geen communicatie

2Het moduletype is onbekend.Onbekend

15Er is een FIO-01 module gedetecteerd en deze is actief.FIO-01

20Er is een FIO-11 module gedetecteerd en deze is actief.FIO-11

24Een FAIO-01 module is gedetecteerd en actief.FAIO-01
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- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Toont de status van de digitale ingangen op de uitbrei-
dingsmodule.Deactivering/deactivering vertragingen (als
er gespecificeerd zijn) worden genegeerd. Een filtertijd
(voor ingangsmodus) kan worden gedefinieerdmet para-
meter 14.8 DI filtertijd.

DI status14.5

Bit 0 geeft de status van DI1 aan.

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af van het aantal digitale ingang/uitgangen op de uitbrei-
dingsmodule.

Voorbeeld: 0101b = DI1 en DI3 zijn aan, de rest is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Toont de status van de digitale ingang/uitgangen op de
uitbreidingsmodule. De activering/deactivering vertragin-
gen (als er gespecificeerd zijn) worden genegeerd. Een fil-
tertijd (voor ingangsmodus) kanwordengedefinieerdmet
parameter 14.8 DIO filtertijd.

DIO status14.5

Bit 0 geeft de status van DIO1 aan.

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af van het aantal digitale ingang/uitgangen op de uitbrei-
dingsmodule.

Voorbeeld: 1001b = DIO1 en DIO4 zijn aan, de rest is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Toont de status van de digitale ingang/uitgangen op de
uitbreidingsmodule. De activering/deactivering vertragin-
gen (als er gespecificeerd zijn) worden genegeerd. Een fil-
tertijd (voor ingangsmodus) kanwordengedefinieerdmet
parameter 14.8 DIO filtertijd.

DIO status14.5

Bit 0 geeft de status van DIO1 aan.

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af van het aantal digitale ingang/uitgangen op de uitbrei-
dingsmodule.

Voorbeeld: 1001b = DIO1 en DIO4 zijn aan, de rest is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Toont de vertraagde status van de digitale ingangen op
de uitbreidingsmodule. Dit woord wordt alleen na active-
ring/deactivering-vertragingen (indien er gespecificeerd
zijn) ge-updatet.

DI vertraagde status14.6

Bit 0 geeft de status van DI1 aan.

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af vanhet aantal digitale ingangenopdeuitbreidingsmodule.

Voorbeeld: 0101b = DI1 en DI3 zijn aan, de rest is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.
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- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Toont de vertraagde status vandedigitale ingang/uitgan-
gen op de uitbreidingsmodule. Dit woord wordt alleen na
activering/deactivering-vertragingen (indien er gespecifi-
ceerd zijn) ge-updatet.

DIO vertraagde sta-
tus

14.6

Bit 0 geeft de status van DIO1 aan.

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af van het aantal digitale ingang/uitgangen op de uitbrei-
dingsmodule.

Voorbeeld: 1001b = DIO1 en DIO4 zijn aan, de rest is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Toont de vertraagde status vandedigitale ingang/uitgan-
gen op de uitbreidingsmodule. Dit woord wordt alleen na
activering/deactivering-vertragingen (indien er gespecifi-
ceerd zijn) ge-updatet.

DIO vertraagde sta-
tus

14.6

Bit 0 geeft de status van DIO1 aan.

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af van het aantal digitale ingang/uitgangen op de uitbrei-
dingsmodule.

Voorbeeld: 1001b = DIO1 en DIO4 zijn aan, de rest is uit.

Deze parameter is alleen-lezen.

10.0 ms / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert een filtertijd voor de parameters 14.5 DI status
en 14.6 DI vertraagde status.

DI filtertijd14.8

10 = 1 ms / 10 = 1 msFiltertijd voor DI statusparameters.0.8 ... 100.0 ms

10.0 ms / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieert een filtertijd voor deparameters 14.5DIO status
en 14.6 DIO vertraagde status. De filtertijd heeft alleen ef-
fect op de DIO's die in ingangsmodus zijn.

DIO filtertijd14.8

10 = 1 ms / 10 = 1 msFiltertijd voor DIO-statusparameters.0.8 ... 100.0 ms

10.0 ms / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert een filtertijd voor deparameters 14.5DIO status
en 14.6 DIO vertraagde status. De filtertijd heeft alleen ef-
fect op de DIO's die in ingangsmodus zijn.

DIO filtertijd14.8

10 = 1 ms / 10 = 1 msFiltertijd voor DIO-statusparameters.0.8 ... 100.0 ms

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Kiest of DIO1 van de uitbreidingsmodule gebruikt wordt
als een digitale ingang of uitgang.

DIO1 functie14.9

0DIO1 wordt gebruikt als digitale uitgang.Uitgang

1DIO1 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Kiest of DIO1 van de uitbreidingsmodule gebruikt wordt
als een digitale ingang of uitgang.

DIO1 functie14.9

0DIO1 wordt gebruikt als digitale uitgang.Uitgang

1DIO1 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang
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Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Selecteert een omvormersignaal datmoetworden aange-
slotenopdigitale ingang/uitgangDIO1vandeuitbreidings-
module als parameter 14.9 DIO1 functie is ingesteld op
Uitgang.

DIO1 uitgang bron14.11

0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd

2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven

5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1

42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Selecteert een omvormersignaal datmoetworden aange-
slotenopdigitale ingang/uitgangDIO1vandeuitbreidings-
module als parameter 14.9 DIO1 functie is ingesteld op
Uitgang.

DIO1 uitgang bron14.11
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0Uitgang is niet bekrachtigd.Niet bekrachtigd

1Uitgang is bekrachtigd.Bekrachtigd

2Bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed voor bedrijf

4Bit 0 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Vrijgegeven

5Bit 5 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Gestart

6Bit 1 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Gemagnetiseerd

7Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf

8Bit 2 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Gereed ref

9Bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Op setpoint

10Bit 2 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Achterwaarts

11Bit 0 van 6.19 TT-regeling statuswoord (pagina 161).Nul toeren

12Bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 (pagina 160).Boven limiet

13Bit 7 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Waarschuwing

14Bit 3 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout

15Geïnverteerdbit 3 van6.11Hoofdstatuswoord (pagina 159).Fout (-1)

16Bit 13 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Start verzoek

22Bit 0 van 44.1 Rem reg status (pagina 409).Openremcommando

23Bit 11 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).Ext2 actief

24Bit 9 van 6.11 Hoofdstatuswoord (pagina 159).Afstandsbesturing

33Bit 0 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 1

34Bit 1 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 2

35Bit 2 van 32.1 Bewaking status (pagina 352).Bewaking 3

40Bit 0 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit0

41Bit 1 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit1

42Bit 2 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit2

43Bit 8 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit8

44Bit 9 van 10.99 RO/DIO controlwoord (pagina 185).RO/DIO control-
woord bit9

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI1.

DI1 AAN vertraging14.12

*DI status

**Vertraagde
DI status

tAan tUit tAan tUit
Tijd

1

0
1

0

tOn = 14.12 DI1 AAN vertraging

tOff = 14.13 DI1 UIT vertraging

*Elektrische status vanDI of status vangeselecteerdebron
(in uitgangsmodus). Aangegeven door 14.5 DI status.

**Gegevens van 14.6 DI vertraagde status.

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DI1.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO1.

DIO1 AAN vertraging14.12

*DIO status

**Vertraagde
DIO status

Tijd

0

1

1

0

tAan tUit tAan tUit

tOn = 14.12 DIO1 AAN vertraging

tOff = 14.13 DIO1 UIT vertraging

*Elektrische status van DIO (in ingangsmodus) of status
van geselecteerde bron (in uitgangsmodus). Aangegeven
door 14.5 DIO status.

**Gegevens van 14.6 DIO vertraagde status.

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO1.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO1.

DIO1 AAN vertraging14.12

*DIO status

**Vertraagde
DIO status

Tijd

0

1

1

0

tAan tUit tAan tUit

tOn = 14.12 DIO1 AAN vertraging

tOff = 14.13 DIO1 UIT vertraging

*Elektrische status van DIO (in ingangsmodus) of status
van geselecteerde bron (in uitgangsmodus). Aangegeven
door 14.5 DIO status.

**Aangetoond door 14.6 DIO vertraagde status.

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO1.0.00 ... 3000.00 s
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0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI1. Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI1 UIT vertraging14.13

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI1.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO1.

DIO1 UIT vertraging14.13

Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO1.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)

Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO1.

DIO1 UIT vertraging14.13

Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO1.0.00 ... 3000.00 s

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Kiest of DIO2 van de uitbreidingsmodule gebruikt wordt
als een digitale ingang of uitgang.

DIO2 functie14.14

0DIO2 wordt gebruikt als een digitale uitgang.Uitgang

1DIO2 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Kiest of DIO2 van de uitbreidingsmodule gebruikt wordt
als een digitale ingang of uitgang.

DIO2 functie14.14

0DIO2 wordt gebruikt als een digitale uitgang.Uitgang

1DIO2 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Selecteert een omvormersignaal datmoetworden aange-
slotenopdigitale ingang/uitgangDIO2alsparameter 14.14
DIO2 functie is ingesteld op Uitgang.

DIO2 uitgang bron14.16

Zieparameter 14.11DIO1uitgangbron voordebeschikbare
selecties.

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Selecteert een omvormersignaal dat wordt aangesloten
opdigitale ingang/uitgangDIO2 als parameter 14.14DIO2
functie is ingesteld op Uitgang.

DIO2 uitgang bron14.16

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI2. Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI2 AAN vertraging14.17

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DI2.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO2. Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO2 AAN vertraging14.17

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO2.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO2. Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO2 AAN vertraging14.17

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO2.0.00 ... 3000.00 s
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0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI2. Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI2 UIT vertraging14.18

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI2.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO2.

DIO2 UIT vertraging14.18

Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO2.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO2.

DIO2 UIT vertraging14.18

Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO2.0.00 ... 3000.00 s

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Kiest hoe de omvormer reageert wanneer een analoog in-
gangssignaal buitendeminimumen/ofmaximum limieten
komt die voor de ingang gespecificeerd zijn.

AI bewakingsfunctie14.19

De ingangen en limieten die in achtmoetenworden geno-
men, worden geselecteerd met parameter 14.20 AI bewa-
king selectie.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Omvormer schakelt uit op 80A0 AI Supervision.Fout

2Omvormer genereert een A8A0 AI Supervised Warning
waarschuwing.

Waarschuwing

3Omvormergenereert eenwaarschuwing (A8A0AI Supervi-
sed Warning) en bevriest het toerental (of de frequentie)
op het niveau waarop de omvormer werkte. Het toeren-
tal/de frequentie wordt bepaald op basis van het actuele
toerental door een laagdoorlaatfilter van 850 ms.

Laatste toerental

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

4Omvormergenereert eenwaarschuwing (A8A0AI Supervi-
sed Warning) en stelt het toerental in op het toerental die
is gedefinieerd in parameter 22.41 Veilige toerentalref (of
28.41 Frequentieref veilig als frequentiereferentie wordt
gebruikt).

Veilige toerentalref

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Kiest of DIO3 van de uitbreidingsmodule gebruikt wordt
als een digitale ingang of uitgang.

DIO3 functie14.19

0DIO3 wordt gebruikt als een digitale uitgang.Uitgang

1DIO3 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang
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- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Specificeert de analoge ingangslimieten die moeten wor-
den bewaakt. Zie parameter 14.19 AI bewakingsfunctie.

AI bewaking selectie14.20

Opmerking:Het aantal actieve bits in deze parameter hangt
af van het aantal ingangen op de uitbreidingsmodule.

1 = Minimum limietbewaking van AI1 actief.AI1 < MINb0

1 = Maximum limietbewaking van AI1 actief.AI1 > MAXb1

1 = Minimum limietbewaking van AI2 actief.AI2 < MINb2

1 = Maximum limietbewaking van AI2 actief.AI2 > MAXb3

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Specificeert de analoge ingangslimieten die moeten wor-
den bewaakt. Zie parameter 14.19 AI bewakingsfunctie.

AI bewaking selectie14.20

1 = Minimum limietbewaking van AI1 actief.AI1 < MINb0

1 = Maximum limietbewaking van AI1 actief.AI1 > MAXb1

1 = Minimum limietbewaking van AI2 actief.AI2 < MINb2

1 = Maximum limietbewaking van AI2 actief.AI2 > MAXb3

1 = Minimum limietbewaking van AI3 actief.AI3 < MINb4

1 = Maximum limietbewaking van AI3 actief.AI3 > MAXb5

Reservedb6…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Triggert de tuningfunctie van analoge ingang, waardoor
het mogelijk wordt actuele metingen als minimum en
maximum ingangswaarden te gebruiken in plaats van
mogelijk onnauwkeurige schattingen.

AI tune14.21

Pas het minimum of maximum signaal toe op de ingang
en kies de betreffende tuningfunctie.

Zie ook de tekening bij parameter 14.35 AI1 geschaald bij
AI1 min.

0Afregel-actie voltooid of er is geen actie verzocht.Geen actie

De parameter keert automatisch naar deze waarde terug
na elke afregel-actie.

1De gemeten waarde van AI1 wordt ingesteld als de mini-
mumwaarde van AI1 in parameter 14.33 AI1 min

AI1 min tune

2De gemeten waarde van AI1 wordt ingesteld als de maxi-
male waarde van AI1 in parameter 14.34 AI1 max

AI1 max tune

3De gemeten waarde van AI2 wordt ingesteld als de mini-
mumwaarde van AI2 in parameter 14.48 AI2 min

AI2 min tune

4De gemeten waarde van AI2 wordt ingesteld als de maxi-
male waarde van AI2 in parameter 14.49 AI2 max.

AI2 max tune
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Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Triggert de tuningfunctie van analoge ingang, waardoor
het mogelijk wordt actuele metingen als minimum en
maximum ingangswaarden te gebruiken in plaats van
mogelijk onnauwkeurige schattingen.

AI tune14.21

Pas het minimum of maximum signaal toe op de ingang
en kies de betreffende tuningfunctie.

Zie ook de tekening bij parameter 14.35 AI1 geschaald bij
AI1 min.

0Afregel-actie voltooid of er is geen actie verzocht.Geen actie

De parameter keert automatisch naar deze waarde terug
na elke afregel-actie.

1De gemeten waarde van AI1 wordt ingesteld als de mini-
mumwaarde van AI1 in parameter 14.33 AI1 min

AI1 min tune

2De gemeten waarde van AI1 wordt ingesteld als de maxi-
male waarde van AI1 in parameter 14.34 AI1 max

AI1 max tune

3De gemeten waarde van AI2 wordt ingesteld als de mini-
mumwaarde van AI2 in parameter 14.48 AI2 min

AI2 min tune

4De gemeten waarde van AI2 wordt ingesteld als de maxi-
male waarde van AI2 in parameter 14.49 AI2 max.

AI2 max tune

5De gemeten waarde van AI3 wordt ingesteld als de mini-
mumwaarde van AI3 in parameter 14.63 AI3 min

AI3 min tune

6De gemeten waarde van AI3 wordt ingesteld als de maxi-
male waarde van AI3 in parameter 14.64 AI3 max.

AI3 max tune

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Selecteert een omvormersignaal dat wordt aangesloten
opdigitale ingang/uitgangDIO3 als parameter 14.19DIO3
functie is ingesteld op Uitgang.

DIO3 uitgang bron14.21

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
De actuele waarden van de analoge ingangen kunnen
worden overschreven voor bijvoorbeeld testdoeleinden.
Voor elke analoge ingang wordt een geforceerde waarde
parameter geleverd, en dewaarde ervanwordt toegepast
telkenswanneerdeovereenkomstigebit indezeparameter
1 is.

AI geforc selectie14.22

1=Geforceerdemodus: ForceerAI1 opwaarde vanparame-
ter 14.28 AI1 geforc data.

AI1b0

1 = Geforceerde modus: Forceer AI2 op waarde van para-
meter 14.43 AI2 geforc data.

AI2b1

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert de activeringsvertraging voor digitale ingang
DI3. Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI3 AAN vertraging14.22

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DI3.0.00 ... 3000.00 s
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- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
De actuele waarden van de analoge ingangen kunnen
worden overschreven voor bijvoorbeeld testdoeleinden.
Voor elke analoge ingang wordt een geforceerde waarde
parameter geleverd, en dewaarde ervanwordt toegepast
telkenswanneerdeovereenkomstigebit indezeparameter
1 is.

AI geforc selectie14.22

1=Geforceerdemodus: ForceerAI1 opwaarde vanparame-
ter 14.28 AI1 geforc data.

AI1b0

1 = Geforceerde modus: Forceer AI2 op waarde van para-
meter 14.43 AI2 geforc data.

AI2b1

1 = Geforceerde modus: Forceer AI3 naar de waarde van
parameter 14.58 AI3 geforc data (alleen FIO-11).

AI3b2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO3. Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO3 AAN vertraging14.22

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO3.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert dedeactiveringsvertraging voor digitale ingang
DI3. Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI3 UIT vertraging14.23

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DI3.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO3.

DIO3 UIT vertraging14.23

Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO3.0.00 ... 3000.00 s

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Kiest of DIO4 van de uitbreidingsmodule gebruikt wordt
als een digitale ingang of uitgang.

DIO4 functie14.24

0DIO4 wordt gebruikt als een digitale uitgang.Uitgang

1DIO4 wordt gebruikt als een digitale ingang.Ingang

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toontdewaarde vananaloge ingangAI1 inmAofV (afhan-
kelijk van de instelling van de ingang op stroom of span-
ning).

AI1 actuele waarde14.26

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Waarde van analoge ingang AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Selecteert een omvormersignaal dat wordt aangesloten
opdigitale ingang/uitgangDIO4als parameter 14.24DIO4
functie is ingesteld op Uitgang.

DIO4 uitgang bron14.26

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.
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- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toont de waarde van analoge ingang AI1 na schaling. Zie
parameter 14.35 AI1 geschaald bij AI1 min.

AI1 geschaalde waar-
de

14.27

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1000 = 1Geschaalde waarde van analoge ingang AI1.-32768.000 ...
32767.000

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieertdeactiveringsvertragingvoordigitale ingang/uit-
gang DIO4. Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO4 AAN vertraging14.27

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor DIO4.0.00 ... 3000.00 s

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Geforceerdewaardediegebruikt kanworden inplaats van
de actuele aflezing van de ingang. Zie parameter 14.22 AI
geforc selectie.

AI1 geforc data14.28

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Geforceerde waarde van analoge ingang AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert de deactiveringsvertraging voor digitale in-
gang/uitgang DIO4. Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertra-
ging.

DIO4 UIT vertraging14.28

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor DIO4.0.00 ... 3000.00 s

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toontdepositie vandehardware stroom/spanningselec-
tor op de I/O-uitbreidingsmodule.

AI1 HW schakel posi-
tie

14.29

Opmerking: De instelling van de stroom/spanningskeuze-
schakelaarmoet overeenkomenmet de unitselectie in para-
meter 14.30 AI1 eenheid selectie. De I/O-module moet op-
nieuwworden opgestart door de stroom uit te schakelen of
viaparameter 96.8Stuurkaartbootomeventuelewijzigingen
in de hardware-instellingen te valideren.

10Milliampère.mA

2Volt.V

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Kiest de eenheid voor uitlezen en instellingen die betrek-
king hebben op analoge ingang AI1.

AI1 eenheid selectie14.30

Opmerking: Deze instelling moet overeenkomen met de
overeenkomstigehardware-instellingopde I/O-uitbreidings-
module (zie handleiding vande I/O-uitbreidingsmodule). De
hardware-instelling wordt weergegeven door parameter
14.29 AI1 HW schakel positie. De I/O-module moet opnieuw
worden opgestart door de stroom uit te schakelen of via
parameter 96.8 Stuurkaart boot om eventuele wijzigingen
in de hardware-instellingen te valideren.

10Milliampère.mA

2Volt.V

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Status van relaisuitgangenopde I/O-uitbreidingsmodule.

RO status14.31

Voorbeeld: 0001b = RO1 is bekrachtigd, RO2 is gedeacti-
veerd.
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1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Selecteert een hardware filtertijd voor AI1.

AI1 filter versterking14.31

Zie ook parameter 14.32 AI1 filtertijd.

0Geen filtering.Geen filtering

1125 microseconden.125 us

2250 microseconden.250 us

3500 microseconden.500 us

41 milliseconde.1 ms

52 milliseconden.2 ms

64 milliseconden.4 ms

77,9375 milliseconden.7,9375 ms

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Status van relaisuitgangenopde I/O-uitbreidingsmodule.

RO status14.31

Voorbeeld: 0001b = RO1 is bekrachtigd, RO2 is gedeacti-
veerd.

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0.100 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge ingang AI1.

AI1 filtertijd14.32

Ongefilterd
signaal

Gefilterd
signaal

%

100

63

t
T

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

Opmerking: Het signaal wordt ook gefilterd vanwege de
signaalinterface-hardware. Zie parameter 14.31 AI1 filter
versterking.

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s

0.000mAof V / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de minimumwaarde van analoge ingang AI1.

AI1 min14.33

Zie ook parameter 14.21 AI tune.
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1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Minimum waarde van AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO1.

RO1 bron14.34

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

10.000 mA of V / re-
al32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de maximumwaarde van analoge ingang AI1.

AI1 max14.34

Zie ook parameter 14.21 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Maximumwaarde van AI1.-22.000 ... 22.000 mA
of V

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO1.

RO1 bron14.34

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert deactiveringsvertraging voor relaisuitgangRO1.

RO1 AAN vertraging14.35

Status van
geselecteerde
bron

RO status

tAan tUit tUittAan
Tijd

1

0

0

1

tOn = 14.35 RO1 AAN vertraging

tOff = 14.36 RO1 UIT vertraging

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor RO1.0.00 ... 3000.00 s

0.000 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de reële waarde die overeenkomt met de mini-
mum analoge ingang AI1 waarde gedefinieerd door para-
meter 14.33 AI1 min.

AI1 geschaald bij AI1
min

14.35

AIscaled (14.27 )

AIin (14.26)

14.36

14.33

14.34

14.35

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetminimumwaardeAI1.-32768.000 ...
32767.000
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0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert deactiveringsvertraging voor relaisuitgangRO1.

RO1 AAN vertraging14.35

Status van
geselecteerde
bron

RO status

tAan tUit tUittAan
Tijd

1

0

0

1

tOn = 14.35 RO1 AAN vertraging

tOff = 14.36 RO1 UIT vertraging

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor RO1.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert de deactiveringsvertraging voor relaisuitgang
RO1. Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO1 UIT vertraging14.36

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO1.0.00 ... 3000.00 s

100.000 NoUnit / re-
al32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de reële waarde die overeenkomtmet demaxi-
male analoge ingang AI1 waarde gedefinieerd door para-
meter 14.34 AI1 max.

AI1 geschaald bij AI1
max

14.36

Zie de tekening bij parameter 14.35 AI1 geschaald bij AI1
min.

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetmaximumwaardeAI1.-32768.000 ...
32767.000

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert de deactiveringsvertraging voor relaisuitgang
RO1. Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO1 UIT vertraging14.36

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO1.0.00 ... 3000.00 s

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO2.

RO2 bron14.37

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Kiest een omvormersignaal dat aangesloten wordt op re-
laisuitgang RO2.

RO2 bron14.37

Voor de selecties, zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Definieert deactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO2.
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO2 AAN vertraging14.38

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor RO2.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Definieert deactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO2.
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO2 AAN vertraging14.38

10 = 1 s / 100 = 1 sActiveringsvertraging voor RO2.0.00 ... 3000.00 s

0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FDIO-01)
Bepaaltdedeactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO2.
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO2 UIT vertraging14.39

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO2.0.00 ... 3000.00 s
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0.00 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-01)
Bepaaltdedeactiveringsvertragingvoor relaisuitgangRO2.
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO2 UIT vertraging14.39

10 = 1 s / 100 = 1 sDeactiveringsvertraging voor RO2.0.00 ... 3000.00 s

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toont dewaarde van analoge ingangAI2 inmAof V (afhan-
kelijk van de instelling van de ingang op stroom of span-
ning).

AI2 actuele waarde14.41

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Waarde van analoge ingang AI2.-22.000 ... 22.000 mA
of V

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toont de waarde van analoge ingang AI2 na schaling. Zie
parameter 14.50 AI2 geschaald bij AI2 min.

AI2 geschaaldewaar-
de

14.42

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 mA of V / 1000 =
1 mA of V

Geschaalde waarde van analoge ingang AI2.-32768.000 ...
32767.000 mA of V

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Geforceerdewaardediegebruikt kanworden inplaats van
de actuele aflezing van de ingang. Zie parameter 14.22 AI
geforc selectie.

AI2 geforc data14.43

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Geforceerde waarde van analoge ingang AI2.-22.000 ... 22.000 mA
of V

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toontdepositie vandehardware stroom/spanningselec-
tor op de I/O-uitbreidingsmodule.

AI2 HW schakel posi-
tie

14.44

Opmerking: De instelling van de stroom/spanningskeuze-
schakelaarmoet overeenkomenmet de unitselectie in para-
meter 14.45 AI2 eenheid selectie. De I/O-module moet op-
nieuwworden opgestart door de stroom uit te schakelen of
viaparameter 96.8Stuurkaartbootomeventuelewijzigingen
in de hardware-instellingen te valideren.

10Milliampère.mA

2Volt.V

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Kiest de eenheid voor uitlezen en instellingen die betrek-
king hebben op analoge ingang AI2.

AI2 eenheid selectie14.45

Opmerking: Deze instelling moet overeenkomen met de
overeenkomstigehardware-instellingopde I/O-uitbreidings-
module (zie handleiding vande I/O-uitbreidingsmodule). De
hardware-instelling wordt weergegeven door parameter
14.44 AI2 HW schakel positie. De I/O-module moet opnieuw
worden opgestart door de stroom uit te schakelen of via
parameter 96.8 Stuurkaart boot om eventuele wijzigingen
in de hardware-instellingen te valideren.

10Milliampère.mA

2Volt.V
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1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Selecteert een hardware filtertijd voor AI2.

AI2 filter versterking14.46

Zie ook parameter 14.47 AI2 filtertijd.

0Geen filtering.Geen filtering

1125 microseconden.125 us

2250 microseconden.250 us

3500 microseconden.500 us

41 milliseconde.1 ms

52 milliseconden.2 ms

64 milliseconden.4 ms

77,9375 milliseconden.7,9375 ms

0.100 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge ingang AI2.

AI2 filtertijd14.47

Ongefilterd
signaal

Gefilterd
signaal

%

100

63

T
t

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

Opmerking: Het signaal wordt ook gefilterd vanwege de
signaalinterface-hardware. Zie parameter 14.46 AI2 filter
versterking.

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s

0.000mAof V / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de minimumwaarde van analoge ingang AI2.

AI2 min14.48

Zie ook parameter 14.21 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Minimum waarde van AI12.-22.000 ... 22.000 mA
of V

10.000 mA of V / re-
al32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de maximumwaarde van analoge ingang AI2.

AI2 max14.49

Zie ook parameter 14.21 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Maximumwaarde van AI2.-22.000 ... 22.000 mA
of V
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0.000 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de reële waarde die overeenkomt met de mini-
mum analoge ingang AI2 waarde gedefinieerd door para-
meter 14.48 AI2 min.

AI2 geschaald bij AI2
min

14.50

AIscaled (14.42)

AIin (14.41)

14.51

14.48

14.49

14.50

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetminimumwaardeAI2.-32768.000 ...
32767.000

100.000 NoUnit / re-
al32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de reële waarde die overeenkomtmet demaxi-
male analoge ingang AI2-waarde gedefinieerd door para-
meter 14.49 AI2 max.

AI2 geschaald bij AI2
max

14.51

Zie de tekening bij parameter 14.50 AI2 geschaald bij AI2
min

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetmaximumwaardeAI2.-32768.000 ...
32767.000

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Toont dewaarde van analoge ingangAI3 inmAof V (afhan-
kelijk van de instelling van de ingang op stroom of span-
ning).

AI3 actuele waarde14.56

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Waarde van analoge ingang AI3.-22.000 ... 22.000 mA
of V

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Toont de waarde van analoge ingang AI3 na schaling. Zie
parameter 14.65 AI3 geschaald bij AI3 min.

AI3 geschaaldewaar-
de

14.57

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1000 = 1Geschaalde waarde van analoge ingang AI3.-32768.000 ...
32767.000

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Geforceerdewaardediegebruikt kanworden inplaats van
de actuele aflezing van de ingang. Zie parameter 14.22 AI
geforc selectie.

AI3 geforc data14.58

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Geforceerde waarde van analoge ingang AI3.-22.000 ... 22.000 mA
of V
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mA / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Toontdepositie vandehardware stroom/spanningselec-
tor op de I/O-uitbreidingsmodule.

AI3 HW schakel posi-
tie

14.59

Opmerking: De instelling van de stroom/spanningskeuze-
schakelaarmoet overeenkomenmet de unitselectie in para-
meter 14.60 AI3 eenheid selectie. De I/O-module moet op-
nieuwworden opgestart door de stroom uit te schakelen of
viaparameter 96.8Stuurkaartbootomeventuelewijzigingen
in de hardware-instellingen te valideren.

10Milliampère.mA

2Volt.V

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Kiest de eenheid voor uitlezen en instellingen die betrek-
king hebben op analoge ingang AI3.

AI3 eenheid selectie14.60

Opmerking: Deze instelling moet overeenkomen met de
overeenkomstigehardware-instellingopde I/O-uitbreidings-
module (zie handleiding vande I/O-uitbreidingsmodule). De
hardware-instelling wordt weergegeven door parameter
14.59 AI3 HW schakel positie. De I/O-module moet opnieuw
worden opgestart door de stroom uit te schakelen of via
parameter 96.8 Stuurkaart boot om eventuele wijzigingen
in de hardware-instellingen te valideren.

10Milliampère.mA

2Volt.V

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Selecteert een hardware filtertijd voor AI3.

AI3 filter versterking14.61

Zie ook parameter 14.62 AI3 filtertijd.

0Geen filtering.Geen filtering

1125 microseconden.125 us

2250 microseconden.250 us

3500 microseconden.500 us

41 milliseconde.1 ms

52 milliseconden.2 ms

64 milliseconden.4 ms

77,9375 milliseconden.7,9375 ms
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0.100 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge ingang AI3.

AI3 filtertijd14.62

Ongefilterd
signaal

Gefilterd
signaal

%

100

63

T
t

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

Opmerking: Het signaal wordt ook gefilterd vanwege de
signaalinterface-hardware. Zie parameter 14.61 AI3 filter
versterking.

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s

0.000mAof V / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Bepaalt de minimum waarde van analoge ingang AI3.

AI3 min14.63

Zie ook parameter 14.21 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Minimum waarde van AI3.-22.000 ... 22.000 mA
of V

10.000 mA of V / re-
al32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Bepaalt de maximumwaarde van analoge ingang AI3.

AI3 max14.64

Zie ook parameter 14.21 AI tune.

1000 = 1 mA of V /
1000 = 1 mA of V

Maximumwaarde van AI3.-22.000 ... 22.000 mA
of V
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0.000 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieert de reële waarde die overeenkomt met de mini-
mum analoge ingang AI3 waarde gedefinieerd door para-
meter 14.63 AI3 min.

AI3 geschaald bij AI3
min

14.65

AIscaled (14.57)

AIin (14.56)

14.66

14.63

14.64

14.65

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetminimumwaardeAI3.-32768.000 ...
32767.000

100.000 NoUnit / re-
al32

(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Definieert de reële waarde die overeenkomtmet demaxi-
male analoge ingang AI3-waarde gedefinieerd door para-
meter 14.64 AI3 max.

AI3 geschaald bij AI3
max

14.66

Zie de tekening bij parameter 14.65 AI3 geschaald bij AI3
min

1 = 1 / 1000 = 1ActuelewaardeovereenkomendmetmaximumwaardeAI3.-32768.000 ...
32767.000

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
De werkelijke aflezingen van de analoge ingangen kunnen
opgeheven worden voor bijv. testdoeleinden. Voor de
analoge uitgang is een parameter voor de dwangwaarde
(14.78AO1geforcdata) voorzien, endewaardeervanwordt
toegepast als het overeenkomstige bit in deze parameter
1 is.

AO geforc selectie14.71

1 = Geforceerde modus: Forceer AO1 op waarde van para-
meter 14.78 AO1 geforc data.

AO1b0

1 = Geforceerde modus: Forceer AO2 tot de waarde van
parameter 14.88 AO2 geforc data (alleen FAIO-01).

AO2b1

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
De werkelijke aflezingen van de analoge ingangen kunnen
opgeheven worden voor bijv. testdoeleinden. Voor de
analoge uitgang is een parameter voor de dwangwaarde
(14.78AO1geforcdata) voorzien, endewaardeervanwordt
toegepast als het overeenkomstige bit in deze parameter
1 is.

AO geforc selectie14.71

1 = Geforceerde modus: Forceer AO1 op waarde van para-
meter 14.78 AO1 geforc data.

AO1b0

Parameters 227



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Reservedb1…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toont de waarde van AO1 in mA.

AO1 actuele waarde14.76

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Waarde van AO1.0.000 ... 22.000 mA

Nul / uint32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Kiest een signaal dat aangesloten wordt op analoge uit-
gang AO1.

AO1 bron14.77

Als alternatief stelt het de uitgang in op excitatie modus
omeenconstante stroomte leverenaaneen temperatuur-
sensor.

0GeenNul

11.1 Gebruikte motortoerental (pagina 138).Gebruikt motortoe-
rental

31.6 Uitgangsfrequentie (pagina 138).Uitgangsfrequentie

41.7 Motorstroom (pagina 138).Motorstroom

61.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel

71.11 DC spanning (pagina 139).DC spanning

81.14 Uitgangsvermogen (pagina 139).Uitgangsvermogen
inu

1023.1 Toerentalref helling ingang (pagina 280).Toerentalref helling
in

1123.2 Toerentalref helling uitgang (pagina 280).Toerentalref helling
uit

1224.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Gebruikte toerental-
ref

1326.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Gebruikte koppelref

1428.2 Freq ref helling uitgang (pagina 314).Freq ref gebruikt

1640.1 Proces PID uitgang actueel (pagina 388).Proces PID uit

1740.2 Proces PID terugkop actueel (pagina 388).Proces PID fbk

1840.3 Proces PID setpoint actueel (pagina 388).Proces PID act

1940.4 Proces PID afwijking actueel (pagina 388).Proces PID afw

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

20Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
ren aan 1…3 Pt100 sensors. Zie de sectie Thermische mo-
torbeveiliging (pagina 89).

Forceer Pt100 excita-
tie

21Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
renaaneenKTY84sensor. Ziede sectie Thermischemotor-
beveiliging (pagina 89).

ForceerKTY84excita-
tie

22Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
ren aan 1…3PTC-sensors. Zie de sectie Thermischemotor-
beveiliging (pagina 89).

Forceer PTCexcitatie
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23Deuitgangwordtgebruikt omeenexcitatiestroomte leve-
ren aan 1…3 Pt1000-sensors. Zie de sectie Thermische
motorbeveiliging (pagina 89).

ForceerPt1000excita-
tie

3713.91 AO1 data opslag.AO1 data opslag

3813.92 AO2 data opslag.AO2 data opslag

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Geforceerdewaardediegebruikt kanworden inplaats van
het geselecteerde uitgangssignaal. Zie parameter 14.71
AO geforc selectie.

AO1 geforc data14.78

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Geforceerde waarde van analoge ingang AO1.0.000 ... 22.000 mA

0.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Geforceerdewaardediegebruikt kanworden inplaats van
het geselecteerde uitgangssignaal. Zie parameter 14.71
AO geforc selectie.

AO1 geforc data14.78

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Geforceerde waarde van analoge ingang AO1.0.000 ... 20.000 mA

0.100 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge uitgang AO1.

AO1 filtertijd14.79

Ongefilterd
signaal

Gefilterd
signaal

%

100

63

T
t

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s
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0.0 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de actuelewaarde vanhet signaal (geselecteerd
door parameter 14.77 AO1 bron) dat overeenkomt met de
minimaleAO1-uitgangswaarde (gedefinieerddoorparame-
ter 14.82 AO1 uit bij AO1 bron min).

AO1 bron min14.80

IAO1 (mA)

Signaal
(echt)
geselecteerd
door par
14.77

14.83

14,82

14.80 14.81

IAO1 (mA)

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
par14.77

14.83

14,82

14.81 14.80

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met minimum
uitgangswaarde AO1.

-32768.0 ... 32767.0

100.0 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de actuelewaarde vanhet signaal (geselecteerd
door parameter 14.77 AO1 bron) dat overeenkomt met de
maximaleAO1uitgangswaarde (gedefinieerddoorparame-
ter 14.83 AO1 uit bij AO1 bron max). Zie parameter 14.80
AO1 bron min.

AO1 bron max14.81

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met maximum
uitgangswaarde AO1.

-32768.0 ... 32767.0
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0.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Bepaaltdeminimumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO1.

AO1 uit bij AO1 bron
min

14.82

Zie ook tekening bij parameter 14.80 AO1 bron min

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Minimum uitgangswaarde AO1.0.000 ... 22.000 mA

0.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaaltdeminimumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO1.

AO1 uit bij AO1 bron
min

14.82

Zie ook tekening bij parameter 14.80 AO1 bron min

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Minimum uitgangswaarde AO1.0.000 ... 20.000 mA

10.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FIO-11)
Bepaaltdemaximumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO1.

AO1 uit bij AO1 bron
max

14.83

Zie ook tekening bij parameter 14.80 AO1 bron min

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Maximum uitgangswaarde AO1.0.000 ... 22.000 mA

10.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaaltdemaximumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO1.

AO1 uit bij AO1 bron
max

14.83

Zie ook tekening bij parameter 14.80 AO1 bron min

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Maximum uitgangswaarde AO1.0.000 ... 20.000 mA

- / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Toont de waarde van AO2 in mA.

AO2 actuele waarde14.86

Deze parameter is alleen-lezen.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Waarde van AO2.0.000 ... 22.000 mA

Nul / uint32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Kiest een signaal dat aangesloten wordt op analoge uit-
gang AO2.

AO2 bron14.87

Als alternatief stelt het de uitgang in op excitatie modus
omeenconstante stroomte leverenaaneen temperatuur-
sensor.

Voor de selecties, zie parameter 14.77 AO1 bron.

0.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Geforceerdewaardediegebruikt kanworden inplaats van
het geselecteerde uitgangssignaal. Zie parameter 14.71
AO geforc selectie.

AO2 geforc data14.88

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Geforceerde waarde van analoge uitgang AO2.0.000 ... 20.000 mA

0.100 s / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaalt de filtertijdconstante voor analoge uitgang AO2.
Zie parameter 14.79 AO1 filtertijd.

AO2 filtertijd14.89

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante.0.000 ... 30.000 s
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0.0 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de actuelewaarde vanhet signaal (geselecteerd
door parameter 14.87 AO2 bron) dat overeenkomtmet de
minimaleAO2outputwaarde (gedefinieerddoorparameter
14.92 AO2 uit bij AO2 bron min).

AO2 bron min14.90

IAO2 (mA)

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
par14.87

14.93

14.92

14.90 14.91

IAO2 (mA)

Signaal
(reëel)
geselecteerd
door
par 14.87

14.93

14.92

14.91 14.90

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met minimum
uitgangswaarde AO2.

-32768.0 ... 32767.0

100.0 NoUnit / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Definieert de actuelewaarde vanhet signaal (geselecteerd
door parameter 14.87 AO2 bron) dat overeenkomtmet de
maximaleAO2outputwaarde (gedefinieerddoorparame-
ter 14.93 AO2 uit bij AO2 bron max). Zie parameter 14.90
AO2 bron min.

AO2 bron max14.91

1 = 1 / 10 = 1Actuele signaalwaarde corresponderend met maximum
uitgangswaarde AO2.

-32768.0 ... 32767.0
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0.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaaltdeminimumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO2.

AO2 uit bij AO2 bron
min

14.92

Zie ook tekening bij parameter 14.90 AO2 bron min.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Minimum uitgangswaarde AO2.0.000 ... 20.000 mA

10.000 mA / real32(Zichtbaar wanneer 14.1 Module 1 type = FAIO-01)
Bepaaltdemaximumuitgangswaardevooranalogeuitgang
AO2.

AO2 uit bij AO2 bron
max

14.93

Zie ook tekening bij parameter 14.90 AO2 bron min.

1000 = 1 mA / 1000 =
1 mA

Maximum uitgangswaarde AO2.0.000 ... 20.000 mA
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Configuratie van I/O-uitbreidingsmodule 2.I/O uitbreidings-mo-
dule 2

15

Zieookde sectie Programmeerbare I/O-uitbreidingen (pa-
gina 33).

Opmerking: De inhoud van de parametergroep varieert in
overeenstemming met het geselecteerde type I/O-uitbrei-
dingsmodule.

- / uint16Zie parameter 14.1 Module 1 type.Module 2 type15.1

- / uint16Zie parameter 14.2 Module 1 locatie.Module 2 locatie15.2

Geen optie / uint16Zie parameter 14.3 Module 1 status.Module 2 status15.3

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.5 DI status.

DI status15.5

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.5 DIO status.

DIO status15.5

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.5 DIO status.

DIO status15.5

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.6 DI vertraagde status.

DI vertraagde status15.6

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.6 DIO vertraagde status.

DIO vertraagde sta-
tus

15.6

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.6 DIO vertraagde status.

DIO vertraagde sta-
tus

15.6

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.8 DI filtertijd.

DI filtertijd15.8

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.8 DIO filtertijd.

DIO filtertijd15.8

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.8 DIO filtertijd.

DIO filtertijd15.8

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.9 DIO1 functie.

DIO1 functie15.9

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.9 DIO1 functie.

DIO1 functie15.9

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

DIO1 uitgang bron15.11

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

DIO1 uitgang bron15.11

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI1 AAN vertraging15.12

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO1 AAN vertraging15.12

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO1 AAN vertraging15.12

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.13 DI1 UIT vertraging.

DI1 UIT vertraging15.13

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.13 DIO1 UIT vertraging.

DIO1 UIT vertraging15.13
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- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.13 DIO1 UIT vertraging.

DIO1 UIT vertraging15.13

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.14 DIO2 functie.

DIO2 functie15.14

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.14 DIO2 functie.

DIO2 functie15.14

- / uint32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.16 DIO2 uitgang bron.

DIO2 uitgang bron15.16

- / uint32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.16 DIO2 uitgang bron.

DIO2 uitgang bron15.16

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.17 DI2 AAN vertraging.

DI2 AAN vertraging15.17

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.17 DIO2 AAN vertraging.

DIO2 AAN vertraging15.17

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.17 DIO2 AAN vertraging.

DIO2 AAN vertraging15.17

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.18 DI2 UIT vertraging.

DI2 UIT vertraging15.18

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.18 DIO2 UIT vertraging.

DIO2 UIT vertraging15.18

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.18 DIO2 UIT vertraging.

DIO2 UIT vertraging15.18

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.19 DIO3 functie.

DIO3 functie15.19

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.19 AI bewakingsfunctie.

AI bewakingsfunctie15.19

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.20 AI bewaking selectie.

AI bewaking selectie15.20

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.20 AI bewaking selectie.

AI bewaking selectie15.20

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.21 DIO3 uitgang bron.

DIO3 uitgang bron15.21

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.21 AI tune.

AI tune15.21

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.21 AI tune.

AI tune15.21

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.22 DI3 AAN vertraging.

DI3 AAN vertraging15.22

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.22 DIO3 AAN vertraging.

DIO3 AAN vertraging15.22

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.22 AI geforc selectie.

AI geforc selectie15.22

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.22 AI geforc selectie.

AI geforc selectie15.22

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.23 DI3 UIT vertraging.

DI3 UIT vertraging15.23
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- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.23 DIO3 UIT vertraging.

DIO3 UIT vertraging15.23

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.24 DIO4 functie.

DIO4 functie15.24

- / uint32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.26 DIO4 uitgang bron.

DIO4 uitgang bron15.26

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.26 AI1 actuele waarde.

AI1 actuele waarde15.26

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.27 DIO4 AAN vertraging.

DIO4 AAN vertraging15.27

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.27 AI1 geschaalde waarde.

AI1 geschaalde waar-
de

15.27

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.28 DIO4 UIT vertraging.

DIO4 UIT vertraging15.28

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.28 AI1 geforc data.

AI1 geforc data15.28

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.29 AI1 HW schakel positie.

AI1 HW schakel posi-
tie

15.29

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.30 AI1 eenheid selectie.

AI1 eenheid selectie15.30

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.31 RO status.

RO status15.31

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.31 RO status.

RO status15.31

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.31 AI1 filter versterking.

AI1 filter versterking15.31

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.32 AI1 filtertijd.

AI1 filtertijd15.32

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.33 AI1 min.

AI1 min15.33

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.34 RO1 bron.

RO1 bron15.34

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.34 RO1 bron.

RO1 bron15.34

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.34 AI1 max.

AI1 max15.34

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO1 AAN vertraging15.35

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO1 AAN vertraging15.35

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.35 AI1 geschaald bij AI1 min.

AI1 geschaald bij AI1
min

15.35

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.36 RO1 UIT vertraging.

RO1 UIT vertraging15.36

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.36 RO1 UIT vertraging.

RO1 UIT vertraging15.36
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- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.36 AI1 geschaald bij AI1 max.

AI1 geschaald bij AI1
max

15.36

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.37 RO2 bron.

RO2 bron15.37

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.37 RO2 bron.

RO2 bron15.37

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.38 RO2 AAN vertraging.

RO2 AAN vertraging15.38

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.38 RO2 AAN vertraging.

RO2 AAN vertraging15.38

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.39 RO2 UIT vertraging.

RO2 UIT vertraging15.39

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-01)
Zie parameter 14.39 RO2 UIT vertraging.

RO2 UIT vertraging15.39

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.41 AI2 actuele waarde.

AI2 actuele waarde15.41

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.42 AI2 geschaalde waarde.

AI2 geschaaldewaar-
de

15.42

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.43 AI2 geforc data.

AI2 geforc data15.43

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.44 AI2 HW schakel positie.

AI2 HW schakel posi-
tie

15.44

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.45 AI2 eenheid selectie.

AI2 eenheid selectie15.45

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.46 AI2 filter versterking.

AI2 filter versterking15.46

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.47 AI2 filtertijd.

AI2 filtertijd15.47

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.48 AI2 min.

AI2 min15.48

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.49 AI2 max.

AI2 max15.49

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.50 AI2 geschaald bij AI2 min.

AI2 geschaald bij AI2
min

15.50

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.51 AI2 geschaald bij AI2 max.

AI2 geschaald bij AI2
max

15.51

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.56 AI3 actuele waarde.

AI3 actuele waarde15.56

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.57 AI3 geschaalde waarde.

AI3 geschaaldewaar-
de

15.57

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.58 AI3 geforc data.

AI3 geforc data15.58

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.59 AI3 HW schakel positie.

AI3 HW schakel posi-
tie

15.59

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.60 AI3 eenheid selectie.

AI3 eenheid selectie15.60
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1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.61 AI3 filter versterking.

AI3 filter versterking15.61

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.62 AI3 filtertijd.

AI3 filtertijd15.62

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.63 AI3 min.

AI3 min15.63

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.64 AI3 max.

AI3 max15.64

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.65 AI3 geschaald bij AI3 min.

AI3 geschaald bij AI3
min

15.65

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.66 AI3 geschaald bij AI3 max.

AI3 geschaald bij AI3
max

15.66

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.71 AO geforc selectie.

AO geforc selectie15.71

- / uint16(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.71 AO geforc selectie.

AO geforc selectie15.71

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.76 AO1 actuele waarde.

AO1 actuele waarde15.76

Nul / uint32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.77 AO1 bron.

AO1 bron15.77

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.78 AO1 geforc data.

AO1 geforc data15.78

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.78 AO1 geforc data.

AO1 geforc data15.78

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.79 AO1 filtertijd.

AO1 filtertijd15.79

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.80 AO1 bron min.

AO1 bron min15.80

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.81 AO1 bron max.

AO1 bron max15.81

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.82 AO1 uit bij AO1 bron min.

AO1 uit bij AO1 bron
min

15.82

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.82 AO1 uit bij AO1 bron min.

AO1 uit bij AO1 bron
min

15.82

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FIO-11)
Zie parameter 14.83 AO1 uit bij AO1 bron max.

AO1 uit bij AO1 bron
max

15.83

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.83 AO1 uit bij AO1 bron max.

AO1 uit bij AO1 bron
max

15.83

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.86 AO2 actuele waarde.

AO2 actuele waarde15.86

Nul / uint32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.87 AO2 bron.

AO2 bron15.87

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.88 AO2 geforc data.

AO2 geforc data15.88

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.89 AO2 filtertijd.

AO2 filtertijd15.89
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- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.90 AO2 bron min.

AO2 bron min15.90

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.91 AO2 bron max.

AO2 bron max15.91

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.92 AO2 uit bij AO2 bron min.

AO2 uit bij AO2 bron
min

15.92

- / real32(Zichtbaar wanneer 15.1 Module 2 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.93 AO2 uit bij AO2 bron max.

AO2 uit bij AO2 bron
max

15.93
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Configuratie van I/O-uitbreidingsmodule 3.I/O uitbreidings-mo-
dule 3

16

Zieookde sectie Programmeerbare I/O-uitbreidingen (pa-
gina 33).

Opmerking: De inhoud van de parametergroep varieert in
overeenstemming met het geselecteerde type I/O-uitbrei-
dingsmodule.

Geen / uint16Zie parameter 14.1 Module 1 type.Module 3 type16.1

- / uint16Zie parameter 14.2 Module 1 locatie.Module 3 locatie16.2

Geen optie / uint16Zie parameter 14.3 Module 1 status.Module 3 status16.3

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.5 DI status.

DI status16.5

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.5 DIO status.

DIO status16.5

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.5 DIO status.

DIO status16.5

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.6 DI vertraagde status.

DI vertraagde status16.6

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.6 DIO vertraagde status.

DIO vertraagde sta-
tus

16.6

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.6 DIO vertraagde status.

DIO vertraagde sta-
tus

16.6

10.0 ms / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.8 DI filtertijd.

DI filtertijd16.8

10 = 1 ms / 1 = 1 ms0.8 ... 100.0 ms

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.8 DIO filtertijd.

DIO filtertijd16.8

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.8 DIO filtertijd.

DIO filtertijd16.8

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.9 DIO1 functie.

DIO1 functie16.9

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.9 DIO1 functie.

DIO1 functie16.9

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

DIO1 uitgang bron16.11

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.11 DIO1 uitgang bron.

DIO1 uitgang bron16.11

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.12 DI1 AAN vertraging.

DI1 AAN vertraging16.12

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO1 AAN vertraging16.12

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.12 DIO1 AAN vertraging.

DIO1 AAN vertraging16.12

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.13 DI1 UIT vertraging.

DI1 UIT vertraging16.13

240 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.13 DIO1 UIT vertraging.

DIO1 UIT vertraging16.13

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.13 DIO1 UIT vertraging.

DIO1 UIT vertraging16.13

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.14 DIO2 functie.

DIO2 functie16.14

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.14 DIO2 functie.

DIO2 functie16.14

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.16 DIO2 uitgang bron.

DIO2 uitgang bron16.16

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.16 DIO2 uitgang bron.

DIO2 uitgang bron16.16

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.17 DI2 AAN vertraging.

DI2 AAN vertraging16.17

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.17 DIO2 AAN vertraging.

DIO2 AAN vertraging16.17

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.17 DIO2 AAN vertraging.

DIO2 AAN vertraging16.17

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.18 DI2 UIT vertraging.

DI2 UIT vertraging16.18

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.18 DIO2 UIT vertraging.

DIO2 UIT vertraging16.18

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.18 DIO2 UIT vertraging.

DIO2 UIT vertraging16.18

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.19 AI bewakingsfunctie.

AI bewakingsfunctie16.19

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.19 DIO3 functie.

DIO3 functie16.19

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.20 AI bewaking selectie.

AI bewaking selectie16.20

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.20 AI bewaking selectie.

AI bewaking selectie16.20

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.21 AI tune.

AI tune16.21

Geen actie / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.21 AI tune.

AI tune16.21

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.21 DIO3 uitgang bron.

DIO3 uitgang bron16.21

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.22 AI geforc selectie.

AI geforc selectie16.22

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.22 AI geforc selectie.

AI geforc selectie16.22

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.22 DI3 AAN vertraging.

DI3 AAN vertraging16.22

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.22 DIO3 AAN vertraging.

DIO3 AAN vertraging16.22
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- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.23 DI3 UIT vertraging.

DI3 UIT vertraging16.23

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.23 DIO3 UIT vertraging.

DIO3 UIT vertraging16.23

Ingang / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.24 DIO4 functie.

DIO4 functie16.24

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.26 AI1 actuele waarde.

AI1 actuele waarde16.26

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.26 DIO4 uitgang bron.

DIO4 uitgang bron16.26

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.27 AI1 geschaalde waarde.

AI1 geschaalde waar-
de

16.27

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.27 DIO4 AAN vertraging.

DIO4 AAN vertraging16.27

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.28 AI1 geforc data.

AI1 geforc data16.28

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.28 DIO4 UIT vertraging.

DIO4 UIT vertraging16.28

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.29 AI1 HW schakel positie.

AI1 HW schakel posi-
tie

16.29

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.30 AI1 eenheid selectie.

AI1 eenheid selectie16.30

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.31 RO status.

RO status16.31

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.31 RO status.

RO status16.31

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.31 AI1 filter versterking.

AI1 filter versterking16.31

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.32 AI1 filtertijd.

AI1 filtertijd16.32

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.33 AI1 min.

AI1 min16.33

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.34 RO1 bron.

RO1 bron16.34

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.34 RO1 bron.

RO1 bron16.34

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.34 AI1 max.

AI1 max16.34

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO1 AAN vertraging16.35

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.35 RO1 AAN vertraging.

RO1 AAN vertraging16.35

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.35 AI1 geschaald bij AI1 min.

AI1 geschaald bij AI1
min

16.35

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.36 RO1 UIT vertraging.

RO1 UIT vertraging16.36
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- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.36 RO1 UIT vertraging.

RO1 UIT vertraging16.36

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.36 AI1 geschaald bij AI1 max.

AI1 geschaald bij AI1
max

16.36

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.37 RO2 bron.

RO2 bron16.37

Niet bekrachtigd /
uint32

(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.37 RO2 bron.

RO2 bron16.37

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.38 RO2 AAN vertraging.

RO2 AAN vertraging16.38

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.38 RO2 AAN vertraging.

RO2 AAN vertraging16.38

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FDIO-01)
Zie parameter 14.39 RO2 UIT vertraging.

RO2 UIT vertraging16.39

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-01)
Zie parameter 14.39 RO2 UIT vertraging.

RO2 UIT vertraging16.39

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.41 AI2 actuele waarde.

AI2 actuele waarde16.41

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.42 AI2 geschaalde waarde.

AI2 geschaaldewaar-
de

16.42

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.43 AI2 geforc data.

AI2 geforc data16.43

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.44 AI2 HW schakel positie.

AI2 HW schakel posi-
tie

16.44

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.45 AI2 eenheid selectie.

AI2 eenheid selectie16.45

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.46 AI2 filter versterking.

AI2 filter versterking16.46

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.47 AI2 filtertijd.

AI2 filtertijd16.47

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.48 AI2 min.

AI2 min16.48

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.49 AI2 max.

AI2 max16.49

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.50 AI2 geschaald bij AI2 min.

AI2 geschaald bij AI2
min

16.50

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.51 AI2 geschaald bij AI2 max.

AI2 geschaald bij AI2
max

16.51

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.56 AI3 actuele waarde.

AI3 actuele waarde16.56

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.57 AI3 geschaalde waarde.

AI3 geschaaldewaar-
de

16.57

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.58 AI3 geforc data.

AI3 geforc data16.58

mA / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.59 AI3 HW schakel positie.

AI3 HW schakel posi-
tie

16.59
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mA / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.60 AI3 eenheid selectie.

AI3 eenheid selectie16.60

1 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.61 AI3 filter versterking.

AI3 filter versterking16.61

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.62 AI3 filtertijd.

AI3 filtertijd16.62

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.63 AI3 min.

AI3 min16.63

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.64 AI3 max.

AI3 max16.64

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.65 AI3 geschaald bij AI3 min.

AI3 geschaald bij AI3
min

16.65

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.66 AI3 geschaald bij AI3 max.

AI3 geschaald bij AI3
max

16.66

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.71 AO geforc selectie.

AO geforc selectie16.71

- / uint16(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.71 AO geforc selectie.

AO geforc selectie16.71

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.76 AO1 actuele waarde.

AO1 actuele waarde16.76

Nul / uint32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.77 AO1 bron.

AO1 bron16.77

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.78 AO1 geforc data.

AO1 geforc data16.78

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.78 AO1 geforc data.

AO1 geforc data16.78

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.79 AO1 filtertijd.

AO1 filtertijd16.79

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.80 AO1 bron min.

AO1 bron min16.80

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.81 AO1 bron max.

AO1 bron max16.81

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.82 AO1 uit bij AO1 bron min.

AO1 uit bij AO1 bron
min

16.82

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.82 AO1 uit bij AO1 bron min.

AO1 uit bij AO1 bron
min

16.82

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FIO-11)
Zie parameter 14.83 AO1 uit bij AO1 bron max.

AO1 uit bij AO1 bron
max

16.83

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.83 AO1 uit bij AO1 bron max.

AO1 uit bij AO1 bron
max

16.83

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.86 AO2 actuele waarde.

AO2 actuele waarde16.86

Nul / uint32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.87 AO2 bron.

AO2 bron16.87

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.88 AO2 geforc data.

AO2 geforc data16.88
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- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.89 AO2 filtertijd.

AO2 filtertijd16.89

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.90 AO2 bron min.

AO2 bron min16.90

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.91 AO2 bron max.

AO2 bron max16.91

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.92 AO2 uit bij AO2 bron min.

AO2 uit bij AO2 bron
min

16.92

- / real32(Zichtbaar wanneer 16.1 Module 3 type = FAIO-01)
Zie parameter 14.93 AO2 uit bij AO2 bron max.

AO2 uit bij AO2 bron
max

16.93
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Keuze van lokale en externe besturingslocatiebronnen en
bedrijfsmodi.

Bedrijfsmodus19

Zie ook de sectie Bedrijfsmodi van de omvormer (pagi-
na 26).

Nul / uint16Toont de huidige bedrijfsmodus.Actuele bedrijfsmo-
dus

19.1

Zie parameters 19.11…19.14.

Deze parameter is alleen-lezen.

1Geen.Nul

2Toerentalregeling (in DTC motorbesturingsmodus).Toerental

3Koppelregeling (in DTC motorbesturingsmodus).Koppel

4De koppelselector vergelijkt de uitvoer vande toerentalre-
geling (25.1 Koppelref toerentalregeling) en koppelreferen-

Min

tie (26.74 Koppelref helling uit) en de kleinste van de twee
wordt gebruikt.

5De koppelselector vergelijkt de uitvoer vande toerentalre-
geling (25.1 Koppelref toerentalregeling) en koppelreferen-

Max

tie (26.74Koppelref helling uit) endegrootste vande twee
wordt gebruikt.

6De toerentalregelinguitgangwordtopgeteldbij de koppel-
referentie.

Optellen

7DC spanningsregeling.Spanning

10Frequentieregeling in scalair motorbesturingsmodus.Scalar (Hz)

11Toerentalregeling in scalair motorbesturingsmodus.Scalar (rpm)

20Motor is in magnetiseringmodus.Gedwongen magn.

EXT1 / uint32Selecteert debron voor de keuze van externebesturingslo-
catie EXT1/EXT2.

Ext1/Ext2 selectie19.11

0 = EXT1

1 = EXT2

0EXT1 (permanent geselecteerd).EXT1

1EXT2 (permanent geselecteerd).EXT2

2Bit 11 van controlwoord ontvangen via veldbusinterface A.FBA A MCW bit 11

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

32Controlwoord bit 11 ontvangen via de geïntegreerde veld-
businterface.

EFB MCW bit 11
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Toerental / uint16Selecteertdebedrijfsmodusvoorexternebesturingslocatie
EXT1.

Ext1 besturingsmo-
dus

19.12

1Geen.Nul

2Toerentalregeling. De gebruikte koppelreferentie is 25.1
Koppelref toerentalregeling (uitgang vande toerentalrefe-
rentieketen).

Toerental

3Koppelregeling. De gebruikte koppelreferentie is 26.74
Koppelrefhellinguit (uitvoer vandekoppelreferentieketen).

Koppel

4Combinatie van selecties Toerental en Koppel: de koppel-
selector vergelijkt de uitgang van de toerentalregeling
(25.1 Koppelref toerentalregeling) en de koppelreferentie
(26.74 Koppelref helling uit) en selecteert de kleinste van
de twee.

Minimum

Als de toerentalfout negatief wordt, volgt de omvormer
het toerentalregelinguitgang totdatde toerentalfoutweer
positief wordt.

Dit voorkomt dat de omvormer oncontroleerbaar accele-
reert als de belasting verloren is in koppelregeling.

5Combinatie van selecties Toerental en Koppel: de koppel-
selector vergelijkt de uitgang van de toerentalregeling
(25.1 Koppelref toerentalregeling) en de koppelreferentie
(26.74 Koppelref helling uit) en selecteert de grootste van
de twee.

Maximum

Als de toerentalfout positiefwordt, volgt de omvormer de
toerentalregelinguitgang totdat de toerentalfout weer
negatief wordt.

Dit voorkomt dat de omvormer oncontroleerbaar accele-
reert als de belasting verloren is in koppelregeling.

6Combinatie van selectie Toerental enKoppel: Koppelselec-
tor sommeert de uitgang van de toerentalreferentieketen
en de uitgang van de koppelreferentieketen.

Optellen

7(alleen typeBCUbesturingseenheden)DC-spanningsrege-
ling. De gebruikte koppelreferentie is 29.1 Koppel ref DC
spanningsregeling (uitgang van de DC-spanningsreferen-
tieketen).

Spanning

Toerental / uint16Selecteertdebedrijfsmodusvoorexternebesturingslocatie
EXT2.

Ext2 besturingsmo-
dus

19.14

Zie parameter 19.12 Ext1 besturingsmodus voor de selec-
ties.

Toerental / uint16Selecteert de bedrijfsmodus voor lokale besturing.Lokalebesturingsmo-
dus

19.16

0Toerentalregeling. De gebruikte koppelreferentie is 25.1
Koppelref toerentalregeling (uitgang vande toerentalrefe-
rentieketen).

Toerental

1Koppelregeling. De gebruikte koppelreferentie is 26.74
Koppelrefhellinguit (uitvoer vandekoppelreferentieketen).

Koppel
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Nee / uint16Inschakelen/uitschakelen lokale besturing (start- en
stopknoppenophet bedieningspaneel, ende lokale bedie-
ning op de PC tool).

Lokale besturing
blokkeren

19.17

WAARSCHUWING!
Zorg, alvorens lokale besturing uit te schakelen, dat
het bedieningspaneel niet benodigd is voor het stop-
pen van de omvormer.

0Lokale besturing ingeschakeld.Nee

1Lokale besturing uitgeschakeld.Ja

Rpm / uint16Kiest het type referentie voor scalairmotorbesturingsmo-
dus.

Eenheid scal. bestu-
ringsref

19.20

Zie ook hoofdstuk Bediening Bedrijfsmodi van de omvor-
mer (pagina 26), en parameter 99.4 Motor besturing mo-
dus.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Hz.Hz

De referentiewordtovergenomenvanparameter 28.2 Freq
ref helling uitgang (uitgang van de frequentieregelketen).

1Tpm. De referentie wordt gehaald uit parameter 23.2 Toe-
rentalref helling uitgang (toerentalreferentie na ramping
en shaping).

Rpm
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Keuze van de bron voor inschakelsignaal start/stop/jog
en run/start/jog; keuze van de bron voor inschakelsignaal
positieve/negatieve referentie.

Start/stop/draair.20

ZiehoofdstukLokalebesturing t.o.v. externebesturing (pa-
gina 23)voor informatie over besturingslocaties.

In1 Start; In2Draairich-
ting / uint16

Kiest debron vande start-, stop- endraairichtingopdrach-
ten voor externe besturingslocatie 1 (EXT1).

Ext1 opdrachten20.1

Zie ook parameters 20.2...20.5.

0Geen bronnen voor start- of stopopdracht gekozen.Niet geselecteerd

1De bron van de start- en stopopdrachten wordt geselec-
teerddoorparameter 20.3Ext1 in1bron.Destatusovergan-
gen van de bronbits worden als volgt geïnterpreteerd:

In1 Start

OpdrachtStatus van bron 1 (20.3)

Start0→1 (20.2 = Edge)

1 (20.2 = Level)

Stop0

2De bron geselecteerd door 20.3 Ext1 in1 bron is het start-
signaal; de bron geselecteerd door 20.4 Ext1 in2 bron be-

In1 Start; In2 Draai-
richting

paalt de richting. De statusovergangen van de bronbits
worden als volgt geïnterpreteerd:

OpdrachtToestand van
bron 2 (20.4)

Status van bron 1
(20.3)

StopAlle0

Start voorwaarts00→1 (20.2 = Edge)

1 (20.2 = Level) Startachterwaarts1

3De bron geselecteerd door 20.3 Ext1 in1 bron is het voor-
waartse startsignaal; de bron geselecteerd door 20.4 Ext1

In1 Start voorw; In2
Start achterw

in2 bron is het achterwaartse startsignaal. De statusover-
gangen van de bronbitsworden als volgt geïnterpreteerd:

OpdrachtToestand van
bron 2 (20.4)

Status van bron 1
(20.3)

Stop00

Start voorwaarts00→1 (20.2 = Edge)

1 (20.2 = Level)

Startachterwaarts0→1 (20.2 = Edge)0

1 (20.2 = Level)

Stop11
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4Debronnen vande start- en stopopdrachtenwordengese-
lecteerdmet deparameters 20.3 Ext1 in1 bron en 20.4 Ext1
in2 bron.

In1P Start; In2 Stop

De statusovergangen van de bronbits worden als volgt
geïnterpreteerd:

OpdrachtToestand van
bron 2 (20.4)

Status van bron 1
(20.3)

Start10→1

Stop0Alle

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.2 Ext1 start trig-
ger type.

5Debronnen vande start- en stopopdrachtenwordengese-
lecteerdmet deparameters 20.3 Ext1 in1 bron en 20.4 Ext1
in2 bron.

In1P Start; In2 Stop;
In3 Draair.

De bron geselecteerd door 20.5 Ext1 in3 bron bepaalt de
richting. De statusovergangen vandebronbitsworden als
volgt geïnterpreteerd:

OpdrachtToestand
van bron 3
(20.5)

Toestand
van bron 2
(20.4)

Status van
bron 1 (20.3)

Start voor-
waarts

010→1

Start achter-
waarts

110→1

StopAlle0Alle

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.2 Ext1 start trig-
ger type.

6Debronnen vande start- en stopopdrachtenwordengese-
lecteerd met de parameters 20.3 Ext1 in1 bron, 20.4 Ext1
in2 bron en 20.5 Ext1 in3 bron. De statusovergangen van
de bronbits worden als volgt geïnterpreteerd:

In1P Start vw; In2P
Start aw; In3 Stop

OpdrachtToestand
van bron 3
(20.5)

Toestand
van bron 2
(20.4)

Status van
bron 1 (20.3)

Start voor-
waarts

1Alle0→1

Start achter-
waarts

10→1Alle

Stop0AlleAlle

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.2 Ext1 start trig-
ger type.
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11De start- en stopopdrachten worden ontvangen van het
bedieningspaneel.

Bedieningspaneel

12De start- en stopopdrachten worden ontvangen van veld-
busadapter A.

Veldbus A

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd niveaugetriggerd
met deze instelling, ongeacht parameter 20.2 Ext1 start
trigger type.

14De start- en stopopdrachten worden ontvangen van de
geïntegreerde veldbusinterface.

Interne veldbus

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd niveaugetriggerd
met deze instelling, ongeacht parameter 20.2 Ext1 start
trigger type.

15De start- en stopopdrachten worden ontvangen van een
andere omvormer via de master/volger link.

M/F link

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd niveaugetriggerd
met deze instelling, ongeacht parameter 20.2 Ext1 start
trigger type.

21De start- en stopopdrachtenworden uit het controlwoord
van het applicatieprogramma gehaald (parameter 6.2 Ap-
plicatie controlwoord).

Applicatie program-
ma

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd niveaugetriggerd
met deze instelling, ongeacht parameter 20.2 Ext1 start
trigger type.

22Gereserveerd.ATF

16De start- en stopopdrachten worden ontvangen van een
externe (DDCS) controller.

DDCS controller

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd niveaugetriggerd
met deze instelling, ongeacht parameter 20.2 Ext1 start
trigger type.

Helling / uint16Bepaalt of het startsignaal voor externebesturingslocatie
EXT1 ramp-getriggerd of niveau-getriggerd is.

Ext1 start trigger ty-
pe

20.2

Opmerking: Deze parameter is alleen effectief wanneer pa-
rameter 20.1 Ext1 opdrachten is ingesteld op In1 Start, In1
Start; In2 Draairichting, In1 Start voorw; In2 Start achterw,
of Bedieningspaneel.

0Het startsignaal is ramp-getriggerd.Helling

1Het startsignaal is niveau-getriggerd.Niveau

DI1 / uint32Selecteert bron 1 voor parameter 20.1 Ext1 opdrachten.Ext1 in1 bron20.3

00 (altijd uit).Niet geselecteerd

11 (altijd aan).Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4
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6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

DI2 / uint32Selecteert bron 2 voor parameter 20.1 Ext1 opdrachten.Ext1 in2 bron20.4

Zie parameter 20.3 Ext1 in1 bron voor de beschikbare se-
lecties.

Niet geselecteerd /
uint32Selecteert bron 3 voor parameter 20.1 Ext1 opdrachten.

Zie parameter 20.3 Ext1 in1 bron voor de beschikbare se-
lecties.

Ext1 in3 bron20.5

Niet geselecteerd /
uint16

Kiest debron vande start-, stop- endraairichtingopdrach-
ten voor externe besturingslocatie 2 (EXT2).

Ext2 opdrachten20.6

Zie ook parameters 20.7...20.10.

0Geen bronnen voor start- of stopopdracht gekozen.Niet geselecteerd

1De bron van de start- en stopopdrachten wordt geselec-
teerddoorparameter 20.8Ext2 in1bron.Destatusovergan-
gen van de bronbits worden als volgt geïnterpreteerd:

In1 Start

OpdrachtStatus van bron 1 (20.8)

Start0→1 (20.7 = Edge)

1 (20.7 = Level)

Stop0

2De bron geselecteerd door 20.8 Ext2 in1 bron is het start-
signaal; de bron geselecteerd door 20.9 Ext2 in2 bron be-
paalt de richting. De statusovergangen van de bronbits
worden als volgt geïnterpreteerd:

In1 Start; In2 Draai-
richting

OpdrachtToestand van
bron 2 (20.9)

Status van bron 1
(20.8)

StopAlle0

Start voorwaarts00→1 (20.7 = Edge)

1 (20.7 = Level) Startachterwaarts1
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3De bron geselecteerd door 20.8 Ext2 in1 bron is het voor-
waartse startsignaal; de bron geselecteerd door 20.9 Ext2
in2 bron is het achterwaartse startsignaal. De statusover-
gangen van de bronbitsworden als volgt geïnterpreteerd:

In1 Start voorw; In2
Start achterw

OpdrachtToestand van
bron 2 (20.9)

Status van bron 1
(20.8)

Stop00

Start voorwaarts00→1 (20.7 = Edge)

1 (20.7 = Level)

Startachterwaarts0→1 (20.7 = Edge)

1 (20.7 = Level)

0

Stop11

4Debronnen vande start- en stopopdrachtenwordengese-
lecteerdmet deparameters 20.8 Ext2 in1 bron en 20.9 Ext2
in2 bron.

In1P Start; In2 Stop

De statusovergangen van de bronbits worden als volgt
geïnterpreteerd:

OpdrachtToestand van
bron 2 (20.9)

Status van bron 1
(20.8)

Start10→1

Stop0Alle

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.

5Debronnen vande start- en stopopdrachtenwordengese-
lecteerdmet deparameters 20.8 Ext2 in1 bron en 20.9 Ext2
in2 bron.

In1P Start; In2 Stop;
In3 Draair.

De bron geselecteerd door 20.10 Ext2 in3 bron bepaalt de
richting. De statusovergangen vandebronbitsworden als
volgt geïnterpreteerd:

OpdrachtToestand
van bron 3
(20.10)

Toestand
van bron 2
(20.9)

Status van
bron 1 (20.8)

Start voor-
waarts

010→1

Start achter-
waarts

110→1

StopAlle0Alle

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.
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6Debronnen vande start- en stopopdrachtenwordengese-
lecteerd met de parameters 20.8 Ext2 in1 bron, 20.9 Ext2
in2 bron en 20.10 Ext2 in3 bron. De statusovergangen van
de bronbits worden als volgt geïnterpreteerd:

In1P Start vw; In2P
Start aw; In3 Stop

OpdrachtToestand
van bron 3
(20.10)

Toestand
van bron 2
(20.9)

Status van
bron 1 (20.8)

Start voor-
waarts

1Alle0→1

Start achter-
waarts

10→1Alle

Stop0AlleAlle

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.

11De start- en stopopdrachten worden ontvangen van het
bedieningspaneel.

Bedieningspaneel

12De start- en stopopdrachten worden ontvangen van veld-
busadapter A.

Veldbus A

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.

14De start- en stopopdrachten worden ontvangen van de
geïntegreerde veldbusinterface.

Interne veldbus

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.

15De start- en stopopdrachten worden ontvangen van een
andere omvormer via de master/volger link.

M/F link

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.

21De start- en stopopdrachtenworden uit het controlwoord
van het applicatieprogramma gehaald (parameter 6.2 Ap-
plicatie controlwoord).

Applicatie program-
ma

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.

22Gereserveerd.ATF

16De start- en stopopdrachten worden ontvangen van een
externe (DDCS) controller.

DDCS controller

Opmerking: Het startsignaal wordt altijd edge getriggerd
met deze instelling ongeacht parameter 20.7 Ext2 start
trigger type.
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Helling / uint16Bepaalt of het startsignaal voor externebesturingslocatie
EXT2 ramp-getriggerd of niveau-getriggerd is.

Ext2 start trigger ty-
pe

20.7

Opmerking:Dezeparameterwerktalleenwanneerparameter
20.6 Ext2 opdrachten is ingesteld op In1 Start, In1 Start; In2
Draairichting, In1 Start voorw; In2 Start achterw, of Bedie-
ningspaneel.

0Het startsignaal is ramp-getriggerd.Helling

1Het startsignaal is niveau-getriggerd.Niveau

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert bron 1 voor parameter 20.6 Ext2 opdrachten.

Zie parameter 20.3 Ext1 in1 bron voor de beschikbare se-
lecties.

Ext2 in1 bron20.8

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert bron 2 voor parameter 20.6 Ext2 opdrachten.

Zie parameter 20.3 Ext1 in1 bron voor de beschikbare se-
lecties.

Ext2 in2 bron20.9

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert bron 3 voor parameter 20.6 Ext2 opdrachten.

Zie parameter 20.3 Ext1 in1 bron voor de beschikbare se-
lecties.

Ext2 in3 bron20.10

Coast (95.20 b10) /
uint16

Kiest demanier waarop demotor gestopt wordt wanneer
het run-inschakelsignaal uitgeschakeld wordt.

Stopmodus inschake-
len

20.11

De bron van het run-inschakelsignaal wordt geselecteerd
door parameter 20.12 Run inschakelen 1 bron.

0Stop door uitschakelen van de uitgangs-halfgeleiders van
de omvormer.

Uitloop

De motor loopt uit tot stilstand.

WAARSCHUWING!
Als een mechanische rem gebruikt wordt, zorg er dan
voor dat het veilig is om de omvormer tot stilstand te
laten uitlopen.

1Stop volgens de actieve deceleratieramp. Zie parameter-
groep 23 Toerentalref helling (pagina 280).

Helling

2Stop volgens de koppellimieten (parameters 30.19 en
30.20).

Koppellimiet

DIIL (95.20 b10); Gese-
lecteerd (95.20 b5);
DI5 (95.20b9) / uint32

Bepaalt de bron van het externe run-inschakelsignaal. Als
het run-inschakelsignaal uitgeschakeld wordt, zal de om-
vormer niet starten. Als de omvormer al draait, stopt deze
volgens de instelling van parameter 20.11 Stopmodus in-
schakelen.

Run inschakelen 1
bron

20.12

1 = Run-inschakelsignaal aan.

Opmerking: De waarschuwing die een ontbrekend signaal
aangeeft, kan worden onderdrukt met parameter 20.30 In-
schakelen signalen waarschuwing. functie.

Zie ook parameter 20.19 Startcommando inschakelen.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1
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3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

30Bit 3 van controlwoord ontvangen via veldbusinterface A.FBA A MCW bit 3

32Controlwoord bit 3 ontvangen via de geïntegreerde veld-
businterface.

EFB MCW bit 3

33Ingang DIIL(10.2 DI vertraagde status, bit 15).DIIL

34Ontvangen controlwoord bit 3 van de actieve besturings-
bron.

Actieve regelingbron
MCW bit 3

Opmerking:
• Als de omvormer in veldbusbesturing draait, verwijdert

het uitschakelen van bit 3 effectief zowel het start- als
het run-inschakelsignaal.

• In dit geval wordt de stopmodus bepaald door 20.11
Stopmodus inschakelenof 21.3 Stopmodus, afhankelijk
vanwelkemodusdehoogsteprioriteit heeft. De volgor-
de van stopmodi van hoogste naar laagste prioriteit is
Uitloop - Koppellimiet - Helling.
In het geval dat de actieve bron het bedieningspaneel,
PC tool of omvormer I/O is, is het run-inschakelsignaal
altijd aan.

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Geselecteerd / uint32Bepaalt de bron voor het run-inschakelsignaal.Startcommando in-
schakelen

20.19

1 = Start inschakelen.

Als het signaal uitgeschakeld is,wordt elk startcommando
voor de omvormer geblokkeerd. (Het uitschakelen van het
signaal terwijl de omvormer in bedrijf is zal de omvormer
niet stoppen.)

Opmerking:
• Als er een niveau-getriggerde startopdracht aan is

wanneer het start-inschakelsignaal ingeschakeldwordt,
zal de omvormer starten. (Er moet een edgetriggered
startsignaal worden gegeven om de omvormer te laten
starten) Zie parameters 20.2 Ext1 start trigger type, 20.7
Ext2 start trigger type en 20.29 Type lokale starttrigger..

• Dewaarschuwingdie een ontbrekend signaal aangeeft,
kanworden onderdruktmet parameter 20.30 Inschake-
len signalen waarschuwing. functie.

Zie ook parameter 20.12 Run inschakelen 1 bron.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1
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3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

30Ingang DIIL(10.2 DI vertraagde status, bit 15).DIIL

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Geselecteerd / uint32Kiestdebron voordeopdracht tot inschakelen vanpositief
toerental.

Positief toerental in-
schakelen

20.23

1 = Positief toerental ingeschakeld.

0 = Positief toerental geïnterpreteerd als nultoeren-refe-
rentie. In de onderstaande afbeelding wordt de 23.1 Toe-
rentalref helling ingang op nul gezet nadat het positief
toerental inschakelsignaal is gewist.

Acties in verschillende besturingsmodi:

Toerentalregeling: Toerentalreferentie wordt op nul inge-
steld en demotor wordt gestopt langs de op datmoment
geldige deceleratieramp. De omvormer blijft moduleren.
De piekregeling voorkomt dat demotor door bijkomende
koppeltermen in positieve richting loopt.

Koppelregeling: De piekregeling bewaakt de draairichting
van de motor.

20.23

20.24

23.01

01.01

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5
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7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Geselecteerd / uint32Kiest de bron voor de opdracht tot inschakelen van de ne-
gatieve toerentalreferentie. Zie parameter 20.23 Positief
toerental inschakelen.

Negatieve toerental
inschakelen

20.24

Niet geselecteerd /
uint32

Bepaalt de bron voor een jog-inschakelsignaal.

(De bronnen voor de joggingactiveringssignalen worden
geselecteerdmetdeparameters 20.26 Jogging 1 startbron
en 20.27 Jogging 2 startbron)

Joggen inschakelen20.25

1 = Jogging is ingeschakeld.

0 = Jogging is uitgeschakeld.

Opmerking: Jogging kan alleen ingeschakeld worden wan-
neer ergeenstartopdracht vaneenexternebesturingslocatie
actief is. Aan de andere kant, als jogging al is ingeschakeld,
kan de omvormer niet worden gestart vanaf een externe
besturingslocatie (afgezien van inchingcommando's via de
veldbus).

Zie de sectie Jogging (pagina 60).

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Indien ingeschakeld door parameter 20.25 Joggen inscha-
kelen, selecteert de bron voor de activering van jogging-
functie 1. (Joggingfunctie 1 kan ook worden geactiveerd
via de veldbus, ongeacht parameter 20.25.)

Jogging 1 startbron20.26

1 = Jogging 1 is actief.

Opmerking: Als zowel jogging 1 als jogging 2 geactiveerd
zijn, heeft de functie die het eerst geactiveerdwerdprioriteit.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd
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2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 02).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Indien ingeschakeld door parameter 20.25 Joggen inscha-
kelen, selecteert de bron voor de activering van jogging-
functie 2. (Joggingfunctie 2 kan ook worden geactiveerd
via de veldbus, ongeacht parameter 20.25.)

Jogging 2 startbron20.27

1 = Jogging 2 is actief.

Zie parameter 20.26 Jogging 1 startbron voor de selecties.

Opmerking: Als zowel jogging 1 als jogging 2 geactiveerd
zijn, heeft de functie die het eerst geactiveerdwerdprioriteit.

Helling / uint16Bepaalt of het startsignaal voor lokale bediening (bijvoor-
beeld bedieningspaneel of PC tool) ramp-getriggerd of
niveau-getriggerd wordt.

Type lokale starttrig-
ger

20.29

0Het startsignaal is ramp-getriggerd.Helling

1Het startsignaal is niveau-getriggerd.Niveau

- / uint16Kiest het inschakelsignaal (bv. runvrijgave, startvrijgave)
waarvan de waarschuwingen onderdrukt worden. Deze
parameter kangebruiktwordenomtevoorkomendatdeze
waarschuwingen het logboek overvol maken.

Inschakelen signalen
waarschuwing. func-
tie

20.30

Telkenswanneer eenbit vandezeparameter op 1 ingesteld
is,wordtde corresponderendewaarschuwingonderdrukt,
d.w.z. er wordt geenwaarschuwing gegeven, zelfs niet als
het signaal uitgeschakeld wordt.

Debits vandit binairegetal corresponderenmetde volgen-
de waarschuwingen:

AFEA Enable-startsignaal ontbreektVrijgeven Startb0

AFEB Run inschakelen ontbreektRunvrijgave 1b1

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Start- en stopmodi; noodstopmodus en selectie van sig-
naalbron; DC-magnetiseringsinstellingen; selectie van au-
tofasemodus.

Start/stop modus21

Automatisch / uint16Selecteert demotorstartfunctie voor deDTC-motorbestu-
ringsmodus, d.w.z. als 99.4 Motor besturing modus is in-
gesteld op DTC.

Start modus21.1

Opmerking:
• Destartfunctie voordescalairemotorregelmoduswordt

geselecteerd door parameter 21.19 Scalar start modus.
• Starten in een draaiende motor is niet mogelijk als DC-

magnetisering is geselecteerd (Snel of Const tijd).
• Bij permanente-magneetmotoren en synchrone reluct-

antiemotorenmoetdeAutomatischstartmodusworden
gebruikt.

• Deze parameter kan niet gewijzigd worden terwijl de
omvormer in bedrijf is.

Zie ook de sectie DC magnetisering (pagina 67).

0De omvormermagnetiseert demotor voor het starten. De
voormagnetiseringstijd wordt automatisch bepaald en is

Snel

gewoonlijk 200 ms tot 2 s, afhankelijk van de grootte van
demotor. Deze instellingmoet worden gekozen als er een
hoog startkoppel nodig is.

1De omvormermagnetiseert demotor voor het starten. De
voormagnetiseringstijdwordt gedefinieerddoor parame-

Const tijd

ter 21.2 Magnetisatietijd. Deze modus moet geselecteerd
worden als een constant voormagnetiseringstijd vereist
is (bijv. als de start van de motor gesynchroniseerd moet
worden met de vrijgave van een mechanische rem). Deze
instellinggarandeertookhethoogstmogelijke startkoppel
als de voormagnetiseringstijd lang genoeg is ingesteld.

WAARSCHUWING!
Deomvormer zal na verloop van de ingesteldemagne-
tiseringstijd starten, ook al is magnetisering van de
motor niet voltooid. Bij toepassingen waarin een
maximaal startkoppel essentieel is,moetde constante
magnetiseringstijd lang genoeg zijn om volledige
magnetisering en een maximaal koppel te genereren.

2Deautomatischestartgarandeert eenoptimale startonder
de meeste omstandigheden.

Automatisch

Het omvat onder andere een vliegende-startfunctie (star-
ten op een roterendemotor) en de automatische herstart
functie (een gestopte motor kan direct worden herstart
zonder te hoeven wachten op het verdwijnen van de mo-
torflux). Demotorbesturing vandeomvormer identificeert
de flux alsmede de mechanische staat van de motor en
start de motor onmiddellijk onder alle omstandigheden.

3Dezemethode is alleen bedoeld voor asynchronemotoren
en is geoptimaliseerd voor toepassingen waarbij de om-

Vliegende start

vormer moet worden gestart in een roterende motor met
hoge frequenties (boven 150 Hz).
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500 ms / uint16Bepaalt de voormagnetiseringstijd wanneerMagnetisatietijd21.2
• parameter 21.1 Startmodus is ingesteld opConst tijd (in

DTC-motorregelmodus), of
• parameter 21.19 Scalar startmodus is ingesteld opConst

tijd (in de scalaire motorregelmodus).
Na het startcommando zal de omvormer automatisch de
motor voormagnetisering gedurende de ingestelde tijd.
Om volledige magnetisering te waarborgen, stelt u deze
parameter in op dezelfde waarde als, of hoger dan, de ro-
tortijdsconstante. Als deze niet bekend is, gebruik dan de
vuistregel uit onderstaande tabel:

Constantemagnetiserings-
tijd

Nom. motorvermogen

≥ 50 tot 100 ms< 1 kW

≥ 100 tot 200 ms1 tot 10 kW

≥ 200 tot 1000 ms10 tot 200 kW

≥ 1000 tot 2000 ms200 tot 1000 kW

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = 1 ms / 1 = 1 msConstante DC-magnetiseringstijd.0...10000 ms

Uitloop / uint16Kiest demanier waarop demotor gestopt wordt wanneer
een stopopdracht ontvangen is.

Stop modus21.3

Extra remmen is mogelijk door fluxremmen te selecteren
(zie parameter 97.5 Flux remmen).

Opmerking: Deze parameter heeft geen effect in een volge-
romvormer in een master/volger configuratie.

0Stop door uitschakelen van de uitgangs-halfgeleiders van
de omvormer.

Uitloop

De motor loopt uit tot stilstand.

WAARSCHUWING!
Als een mechanische rem gebruikt wordt, zorg er dan
voor dat het veilig is om de omvormer tot stilstand te
laten uitlopen.

1Stop volgens de actieve deceleratieramp. Zie parameter-
groep 23 Toerentalref helling (pagina 280).

Helling

2Stop volgens de koppellimieten (parameters 30.19 en
30.20).

Koppellimiet

Rampbaanstop (Off1);
Coast stop (Off2)
(95.20 b1); Eme ramp-
stop (Off3) (95.20 b2)
/ uint16

Kiest demanier waarop demotor gestopt wordt wanneer
een noodstopopdracht ontvangen is.

De bron van het noodstopsignaal wordt geselecteerdmet
parameter 21.5 Noodstop bron.

Noodstop modus21.4
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0Wanneer de omvormer in bedrijf is:Hellingstop (Off1)
• 1 = Normale werking.
• 0 = Normale stop langs de standaard deceleratieramp

die is gedefinieerd voor het specifieke referentietype
(zie sectie Referentieramps (pagina 46)). Nadat de om-
vormer gestopt is, kan deze herstart worden door het
noodstopsignaal te verwijderen en het startsignaal van
0 naar 1 te schakelen.

Wanneer de omvormer gestopt is:
• 1 = Starten toegestaan.
• 0 = Starten niet toegestaan.

1Wanneer de omvormer in bedrijf is:Uitloopstop (Off2)
• 1 = Normale werking.
• 0 = Stop door uitlopen tot stilstand. De omvormer kan

herstart worden door het startblokkeringsignaal te her-
stellen en het startsignaal van 0 naar 1 te schakelen.

Wanneer de omvormer gestopt is:
• 1 = Starten toegestaan.
• 0 = Starten niet toegestaan.

2Wanneer de omvormer in bedrijf is:Noodhellingstop
(Off3) • 1 = Normale werking.

• 0 =Stopdoor ramping langsdenoodstoprampgedefini-
eerd door parameter 23.23 Noodstop tijd. Nadat de om-
vormer gestopt is, kan deze herstart worden door het
noodstopsignaal te verwijderen en het startsignaal van
0 naar 1 te schakelen.

Wanneer de omvormer gestopt is:
• 1 = Starten toegestaan.
• 0 = Starten niet toegestaan.

Inactief (true); DI4
(95.20 b1, 95.20 b2) /
uint32

Selecteertdebronvanhetnoodstopsignaal.Destopmodus
wordtgeselecteerddoorparameter 21.4Noodstopmodus.

0 = Noodstop actief

Noodstop bron21.5

1 = Normale werking

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

00.Actief (onwaar)

11.Inactief (waar)

2Ingang DIIL(10.2 DI vertraagde status, bit 15).DIIL

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

30.00 tpm / real32Bepaalt denul-toeren limiet.Demotorwordtgestopt langs
een toerentalramp (wanneer rampstop geselecteerd is)
totdat de gedefinieerde nul-toeren limiet bereikt is. Na de
nul-toeren vertraging loopt de motor uit tot stilstand.

Nul toeren limiet21.6

Opmerking: Als u een waarde gebruikt die lager is dan de
standaardwaarde, zorg er dan voor dat de omvormer kan
stoppen.

- / 100 = 1 tpmNul-toeren limiet. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.0.00 ... 30000.00 tpm
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0 ms / real32Definieertdevertragingvandestilstandvertragingsfunctie.
De functie is nuttig in toepassingen waarbij een soepele
en snelle herstart essentieel is. Tijdens de vertraging kent
de omvormer de rotorpositie nauwkeurig.

Nul toeren vertraging21.7

Zonder stilstandvertraging:

De omvormer ontvangt een stopopdracht en decelereert
langs een ramp. Als het actuele motortoerental onder de
waarde van parameter 21.6 Nul toeren limiet valt, wordt
de modulatie van de inverter gestopt en loopt de motor
uit tot stilstand.

Toerentalregeling
uitgeschakeld:
Motor loopt uit tot stop.

21.06

Tijd

Toerental

Met stilstandvertraging:

De omvormer ontvangt een stopopdracht en decelereert
langs een ramp. Als het actuele motortoerental onder de
waarde van parameter 21.6 Nul toeren limietkomt, wordt
denultoerentalvertragingsfunctie geactiveerd. Tijdensde
vertraging houdt de functie de toerentalregeling onder
spanning: de invertermoduleert,motor is gemagnetiseerd
en de omvormer is gereed voor een snelle herstart. Stil-
standvertraging kan bijvoorbeeld gebruikt worden bij de
joggingfunctie.

Toerental
Toerentalregeling blijft actief.
Motor wordt afgeremd tot
toerental werkelijk nul.

Tijd

21.06

Vertraging

1 = 1 ms / 1 = 1 msStilstandvertraging.0...30000 ms

264 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / uint16Activeert/deactiveert deDC-hold-functie ennamagnetise-
ringfuncties. Zie de sectie DC magnetisering (pagina 67).

DC stroom regeling21.8

Opmerking:
• DC-hold is alleen beschikbaar met toerentalregeling in

de DTC-motorregelmodus (zie blz 26).
• DC-magnetisering leidt tot opwarming van de motor.

In toepassingenwaarbij langeDC-magnetiseringstijden
vereist zijn, moeten extern geventileerdemotoren wor-
den gebruikt. Als de DC-magnetiseringperiode lang is,
kan DC-magnetisering niet voorkomen dat de motoras
draait als een constante belasting is aangesloten op de
motor.

1 = InschakelenDC-hold. Zie de sectieDC-hold (pagina68).Dc Houdb0

Opmerking: De DC-hold functie heeft geen effect als het
startsignaal is uitgeschakeld.

1 = Inschakelen namagnetisering. Zie de sectie Namagne-
tisering (pagina 68).

Namagnetisatieb1

Opmerking:Namagnetisering is alleenbeschikbaarwanneer
de stopmodus is ingesteld op ramping (zie parameter 21.3
Stop modus).

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

5.00 tpm / real32Definieert de DC hold-toerental. Zie parameter 21.8 DC
stroom regeling en hoofdstuk DC-hold (pagina 68).

DC hold toerental21.9

- / 100 = 1 tpmDC-hold toerental. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

0.00 ... 1000.00 tpm

30.0 procent / real32Bepaalt de DC-holdstroom in procent van de nominale
motorstroom. Zie parameter 21.8 DC stroom regeling en
hoofdstuk DC magnetisering (pagina 67).

DC stroom referentie21.10

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

DC-hold stroom.0.0 ... 100.0 procent

0 s / uint32Bepaalt de duur dat namagnetisering actief is nadat de
motor gestopt is. Demagnetiseringstroomwordt gedefi-
nieerd door parameter 21.10 DC stroom referentie.

Namagnetisatietijd21.11

Zie parameter 21.8 DC stroom regeling.

1 = 1 s / 1 = 1 sNamagnetiseringstijd.0...3000 s
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Uit / uint32Activeert/deactiveert continue magnetisering (of kiest
een bron om deze te activeren/deactiveren). Zie de sectie
Continue magnetisering (pagina 69).

Continuemagnetisa-
tie commando

21.12

Demagnetiseringstroomwordt berekend op basis van de
fluxreferentie (zie parametergroep 97 Motor besturing).

Opmerking:
• Deze functie is alleenbeschikbaar indeDTC-motorregel-

modus.
• Continue magnetisering leidt tot opwarming van de

motor. In toepassingenwaarbij langemagnetiseringstij-
den vereist zijn, moeten extern geventileerde motoren
worden gebruikt.

• Continue magnetisering kan wellicht niet voorkomen
dat demotoras langer tijd niet draait als er een constan-
te belasting op de motor uitgeoefend wordt.

0 = Normale werking

1 = Magnetisering actief

00.Uit

11.Aan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Draaiend / uint16Selecteert hoe autophasing uitgevoerd wordt.Autophasing modus21.13

Zie de sectie Autophasing (pagina 63).

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Deze modus geeft het meest nauwkeurige autophasing
resultaat. Deze modus kan gebruikt worden, en wordt
aanbevolen, als de motor mag draaien en het opstarten
geen kritieke tijd kent.

Draaiend

Opmerking: Deze modus zal de motor doen draaien. Het
belastingskoppel moet kleiner zijn dan 5%.

1Sneller dan de Draaiend, maar niet zo nauwkeurig. Demo-
tor zal niet draaien.

Stilstand 1

Permanente-magneetmotoren:Dezemoduswordt aanbe-
volen voor motoren met salientpolen.

2Een alternatieve autofasemodus in stilstand die kan wor-
den gebruikt als de modus Draaiend niet kan worden ge-
bruikt en de modus Stilstand 1 onregelmatige resultaten
geeft. Deze modus is echter aanzienlijk langzamer dan
Stilstand 1.

Stilstand 2

Permanente-magneetmotoren:Dezemoduswordt aanbe-
volen bij niet-saliëntpoolmotoren.

3Dezemodusdientgebruikt tewordenalshetnulpulssignaal
van de pulsencoder in acht genomenmoet worden, en an-
dere modi geen resultaat opleveren. Demotor zal draaien
totdat er een nulpuls gedetecteerd wordt.

Draaiend met Z-puls
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Uit / uint32Selecteert debron vanhetmotor-voorverwarmingaan/uit
commando.

Voorverwarming ing
bron

21.14

Zie de sectie Voorverwarming (pagina 67).

Opmerking: De voorverwarming-functie zal niet in werking
treden indien
• de Safe Torque Off-functie actief is,
• er een fout actief is,
• er minder dan één minuut verstreken is na stoppen, of
• De PID-slaapfunctie is actief.

Voorverwarmingwordt gedeactiveerdwanneer deomvor-
mer gestartwordt, enwordt opgehevendoor voormagne-
tisering, namagnetisering of continue magnetisering.

0 = Voorverwarming inactief

1 = Voorverwarming actief

00. Voorverwarming is altijd gedeactiveerd.Uit

11. Voorverwarming wordt altijd geactiveerd wanneer de
omvormer gestopt is (behalve in bovenstaande situaties).

Aan

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

8Bewaking 1 actief (32.1 Bewaking status, bit 0).Bewaking 1

9Bewaking 2 actief (32.1 Bewaking status, bit 1).Bewaking 2

10Bewaking 3 actief (32.1 Bewaking status, bit 2).Bewaking 3

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

60 s / real32Definieertdevertragingstijdvoordevoorverwarmingsfunc-
tie.

Voorverwarmingstijd-
vertraging

21.15

1 = 1 s / 1 = 1 sVoorverwarming tijdsvertraging.10...3000 s

0.0 procent / real32Definieert de motorvoorverwarmingsstroom die naar de
motor wordt gevoerd als de bron geselecteerd door 21.14
Voorverwarming ing bron is ingeschakeld. Dewaarde is in
procenten van de nominale motorstroom.

Voorverwarming
stroom

21.16

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Voorverwarming stroom.0.0 ... 30.0 procent

Parameters 267



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

5.0 s / real32De motor kan automatisch gestart worden na een korte
voedingsspanning-onderbreking door de automatische
herstart functie te gebruiken. Zie de sectie Automatisch
herstarten (pagina 81).

Auto-herstarttijd21.18

Wanneer deze parameter ingesteld is op 0.0 seconden, is
automatischherstartenuitgeschakeld. In deoverigegeval-
len bepaalt de parameter de maximum duur van de span-
ningsonderbreking waarna herstarten nog geprobeerd
wordt. Merk op dat bij deze tijd ook de DC oplaad-vertra-
ging inbegrepen is.

WAARSCHUWING!
De functie herstart deomvormer automatisch enblijft
na een spanningsonderbreking in bedrijf. Verzeker u
ervan dat er geen gevaarlijke situaties kunnen ont-
staan.

1 = 1 s / 10 = 1 s0,0 s = automatisch herstarten uitgeschakeld.0.0 ... 10.0 s

0,1 ... 10,0 s = Maximale stroomonderbrekingsduur.

Normaal / uint16Selecteert demotorstartfunctie voor de scalairemotorre-
gelmodus, d.w.z. als99.4 Motor besturing modus is inge-
steld op Scalar.

Scalar start modus21.19

Opmerking:
• De startfunctie voor de DTC-motorregelmodus wordt

geselecteerd door parameter 21.1 Start modus.
• Bij permanente-magneetmotorenmoetdeAutomatisch

startmodus worden gebruikt.

Zie ook de sectie DC magnetisering (pagina 67).

0Onmiddellijke start vanaf nul toeren.Normaal

1De omvormermagnetiseert demotor voor het starten. De
voormagnetiseringstijdwordt gedefinieerddoor parame-
ter 21.2 Magnetisatietijd. Deze modus moet geselecteerd
worden als een constant voormagnetiseringstijd vereist
is (bijv. als de start van de motor gesynchroniseerd moet
worden met de vrijgave van een mechanische rem). Deze
instellinggarandeertookhethoogstmogelijke startkoppel
als de voormagnetiseringstijd lang genoeg is ingesteld.

Const tijd

Opmerking: Deze modus kan niet gebruikt worden ommet
een draaiende motor te starten.

WAARSCHUWING!
Deomvormer zal na verloop van de ingesteldemagne-
tiseringstijd starten, ook al is magnetisering van de
motor niet voltooid. Bij toepassingen waarin een
maximaal startkoppel essentieel is,moetde constante
magnetiseringstijd lang genoeg zijn om volledige
magnetisering en een maximaal koppel te genereren.

2Deze instelling moet worden gebruiktAutomatisch
• in toepassingen waar vliegende starts (d.w.z. starten in

een draaiende motor) vereist zijn, en
• met permanente-magneetmotoren.
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Niet geselecteerd /
uint32

In een koppelgestuurde volgeromvormer: dwingt (of kiest
een bron die dwingt) de omvormer over te schakelen op
toerentalregelingnaeen rampstop (Off1 ofOff3) opdracht.
Dit is nodig voor een onafhankelijke rampstop van de vol-
ger.

Follower forc. helling
stop

21.20

Zie ook sectie Master/volger functionaliteit.

1 = Rampstop dwingt toerentalregeling af

00.Niet geselecteerd

11.Geselecteerd

2Ingang DIIL(10.2 DI vertraagde status, bit 15).DIIL

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Inactief (vals) / uint32Selecteert de bron van het aan/uit-commando voor de
schatting van de motortemperatuur.

Schattingmotortem-
peratuur

21.37

Zie de sectie Schatting motortemperatuur (pagina 69).

Opmerking:De functie voor het schatten van demotortem-
peratuur vereist dat
• ID-run wordt uitgevoerd
• ID-run verzoek is niet actief
• een fout niet actief is, en
• de omvormer is gestopt en klaar om te draaien.

WAARSCHUWING!
Deomvormerbegint temodulerenals aandeboven-
staande voorwaarden is voldaanende selectie actief
is. Wees extra voorzichtig bij het herstarten van de
omvormer.

00Inactief (vals)

11Actief (waar)

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6
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8Bewaking 1 actief (32.1 Bewaking status, bit 0).Bewaking 1

9Bewaking 2 actief (32.1 Bewaking status, bit 1).Bewaking 2

10Bewaking 3 actief (32.1 Bewaking status, bit 2).Bewaking 3

11De schatting vandemotortemperatuurwordt altijd uitge-
voerd bij het startcommando van de omvormer.

Startcommando om-
vormer

12De schatting van de motortemperatuur wordt één keer
uitgevoerd na het opstarten van de omvormer (opstarten
van de besturingskaart).

Inschakelen omvor-
mer

4.0 s / real32Definieert de schattingstijd voor de motortemperatuur.Schattingstijdmotor-
temperatuur

21.38

De schatting vandemotortemperatuurwordt geactiveerd
met parameter 21.37 Schatting motortemperatuur.

10 = 1 s / 10 = 1 sSchattingstijd motortemperatuur in seconden.0.5 ... 20.0 s
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Selectie van toerentalreferentie; instellingenmotorpoten-
tiometer.

Toerentalref selectie22

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 658...660.

- / real32Toont de uitgang van het selectieblok van de toerentalre-
ferentie.

Toerenref ongelimi-
teerd

22.1

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 659.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmWaarde vandegeselecteerde toerentalreferentie. Voor 16-
bits schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

AI1 geschaald / uint32Kiest de bron voor toerentalreferentie 1.Toerenref1 bron22.11

Twee signaalbronnen kunnen worden gedefinieerd door
dezeparameter en 22.12 Toerenref2bron. Eendigitale bron
geselecteerddoor 22.14 Toerenref1/2 selectie kanworden
gebruikt om te schakelen tussen de twee bronnen, of een
wiskundige functie (22.13 Toerenref1 functie) toegepast
op de twee signalen om de referentie te maken.

…

… ADD

SUB

MUL

MIN

MAX

Ref1

22.11

22.81

22.82

22.13

22.14

22.83

22.12

0

AI

FB

Overig

0
AI

FB

Overig

0

1

0Geen.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

43.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

53.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

83.9 EFB referentie 1 (pagina 144).EFB ref1

93.10 EFB referentie 2 (pagina 144).EFB ref2

103.11 DDCS controller ref 1 (pagina 144).DDCS reg ref1

113.12 DDCS controller ref 2 (pagina 144).DDCS reg ref2

123.13 M/F of D2D ref1 (pagina 145).M/F referentie 1

133.14 M/F of D2D ref2 (pagina 145).M/F referentie 2

1522.80Motorpotmeter ref act (uitgangvandemotorpoten-
tiometer).

Motorpotentiometer

1640.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID

18Bedieningspaneelreferentie,met beginwaarde van laatst-
gebruikte paneelreferentie. Zie de sectie Het bedienings-
paneel gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref saved)

19Bedieningspaneelreferentie, met beginwaarde van vorige
bronof actuelewaarde. Ziede sectieHetbedieningspaneel
gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref gekopieerd)
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-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Nul / uint32Kiest de bron voor toerentalreferentie 2.Toerenref2 bron22.12

Zie parameter 22.11 Toerenref1 bron voor de selecties en
een diagram voor de selectie van de referentiebron.

Ref1 / uint16Selecteerteenwiskundige functie tussende referentiebron-
nendie zijn geselecteerdmetparameters 22.11 Toerenref1
bron en 22.12 Toerenref2 bron. Zie diagram op 22.11 Toe-
renref1 bron.

Toerenref1 functie22.13

0Signaal geselecteerd door 22.11 Toerenref1 bronwordt als
zodanig gebruikt als toerentalreferentie 1 (geen functie
toegepast).

Ref1

1De som van de referentiebronnen wordt gebruikt als toe-
rentalreferentie 1.

Optellen (ref1 + ref2)

2Deaftrek ([22.11 Toerenref1 bron] - [22.12 Toerenref2 bron])
van de referentiebronnen wordt gebruikt als toerentalre-
ferentie 1.

Aftrekken (ref1 - ref2)

3Het product van de referentiebronnen wordt gebruikt als
toerentalreferentie 1.

Vermenigv (ref1 x
ref2)

4De kleinste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
toerentalreferentie 1.

Min(ref1, ref2)

5De grootste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
toerentalreferentie 1.

Max (ref1, ref2)

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie / uint32

Configureert de selectie tussen toerentalreferenties 1 en
2.

Toerenref1/2 selectie22.14

Zie diagram op 22.11 Toerenref1 bron.

0 = Toerentalreferentie 1

1 = Toerentalreferentie 2

00.Toerentalreferentie 1

11.Toerentalreferentie 2

2Toerentalreferentie 1 wordt gebruikt wanneer externe be-
sturingslocatie EXT1 actief is. Toerentalreferentie 2wordt
gebruikt wanneer externe besturingslocatie EXT2 actief
is.

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie

Zie ook parameter 19.11 Ext1/Ext2 selectie.

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Nul / uint32Definieert een referentie die wordt toegevoegd aan de
toerentalreferentie na referentieselectie (zie pagina 658).

Additieve toerenref1
bron

22.15

Zie parameter 22.11 Toerenref1 bron voor de selecties.

Opmerking: Om veiligheidsredenen wordt de toevoeging
niet toegepast wanneer een van de stopfuncties actief is.

1.000 NoUnit / real32Definieert een schalingsfactor voor het geselecteerde
toerentalreferentie (toerentalreferentie 1 of 2, vermenig-
vuldigd met de gedefinieerde waarde).

Schaling toerentalref22.16

Toerentalreferentie 1 of 2wordtgeselecteerdmetparame-
ter 22.14 Toerenref1/2 selectie.

1000 = 1 / 1000 = 1Schalingsfactor toerentalreferentie.-8.000 ... 8.000

Nul / uint32Definieert een referentie die wordt toegevoegd aan de
toerentalreferentie na de functie toerentalaandeel (zie
pagina 658).

Additieve toerenref2
bron

22.17

Zie parameter 22.11 Toerenref1 bron voor de selecties.

Opmerking: Om veiligheidsredenen wordt de toevoeging
niet toegepast wanneer een van de stopfuncties actief is.

- / uint16Bepaalt hoe constante toerentallen gekozen worden, en
of er rekening gehouden wordt met het draairichtingsig-
naal of niet wanneer een constant toerental toegepast
wordt.

Constant toerental
functie

22.21

1 = Packed: 7 constante toerentallen kunnenworden gese-
lecteerdmetbehulp vandedriebronnendiewordengede-
finieerd door de parameters 22.22, 22.23 en 22.24.

Const toeren modusb0

0 = Gescheiden: Constante toerentallen 1, 2 en 3 worden
afzonderlijk geactiveerd door de bronnen die worden ge-
definieerd door respectievelijk parameter 22.22, 22.23 en
22.24.

In geval van conflict heeft het constante toerentalmet het
laagste nummer prioriteit.

1 = Start richting: Om de draairichting voor een constant
toerental te bepalen, wordt het teken van de constante
toerentalinstelling (parameters 22.26...22.32) vermenigvul-
digd met het richtingssignaal (vooruit: +1, achterwaarts:
-1). Hierdoor kan de omvormer 14 (7 vooruit, 7 achteruit)
constante toerentallen hebben als alle waarden in
22.26...22.32 positief zijn.

Draairichting vrijge-
ven

b1

WAARSCHUWING!
Als het richtingsignaal achterwaarts is en het actieve
constant toerental negatief is, zal de omvormer in
voorwaartse richting draaien.

0 = Overeenstemming Par: De draairichting voor het con-
stante toerental wordt bepaald door het teken van de in-
stelling van het constante toerental (parameters
22.26...22.32).

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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DI5 / uint32Wanneer bit 0 van parameter 22.21 Constant toerental
functie 0 is (gescheiden),wordt eenbrongeselecteerddie
constant toerental 1 activeert.

Constant toerental
sel1

22.22

Wanneer bit 0 van parameter 22.21 Constant toerental
functie 1 (Packed) is, selecteren deze parameter en de pa-
rameters 22.23 Constant toerental sel2 en 22.24 Constant
toerental sel3 drie bronnen waarvan de statussen de con-
stante toerentallen als volgt activeren:

Constant
toerental ac-

tief

Bronbepaald
door par.
22.24

Bronbepaald
door par.
22.23

Bronbepaald
door par.
22.22

Geen000

Constant
toerental 1

001

Constant
toerental 2

010

Constant
toerental 3

011

Constant
toerental 4

100

Constant
toerental 5

101

Constant
toerental 6

110

Constant
toerental 7

111

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Niet geselecteerd /
uint32

Wanneer bit 0 van parameter 22.21 Constant toerental
functie 0 is (gescheiden),wordt eenbrongeselecteerddie
constant toerental 2 activeert.

Constant toerental
sel2

22.23

Wanneer bit 0 van parameter 22.21 Constant toerental
functie 1 (Packed) is, selecteren deze parameter en de pa-
rameters 22.22 Constant toerental sel1 en 22.24 Constant
toerental sel3 drie bronnen die worden gebruikt om con-
stante toerentallen te activeren. Zie tabel bij parameter
22.22 Constant toerental sel1.

Zie parameter 22.22 Constant toerental sel1 voor de selec-
ties.

Niet geselecteerd /
uint32

Wanneer bit 0 van parameter 22.21 Constant toerental
functie 0 is (gescheiden),wordt eenbrongeselecteerddie
constant toerental 3 activeert.

Constant toerental
sel3

22.24

Wanneer bit 0 van parameter 22.21 Constant toerental
functie 1 (Packed) is, selecteren deze parameter en de pa-
rameters 22.22 Constant toerental sel1 en 22.23 Constant
toerental sel2 drie bronnen die worden gebruikt om con-
stante toerentallen te activeren. Zie tabel bij parameter
22.22 Constant toerental sel1.

Zie parameter 22.22 Constant toerental sel1 voor de selec-
ties.

300.00 tpm / real32Definieert constant toerental 1 (het toerental waarmee de
motor zal draaien wanneer constant toerental 1 geselec-
teerd is).

Constant toerental 122.26

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 1. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt constant toerental 2.Constant toerental 222.27

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 2. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt constant toerental 3.Constant toerental 322.28

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 3. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt constant toerental 4.Constant toerental 422.29

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 4. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt constant toerental 5.Constant toerental 522.30

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 5. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt constant toerental 6.Constant toerental 622.31

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 6. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt constant toerental 7.Constant toerental 722.32

- / 100 = 1 tpmConstant toerental 7. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm
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- / real32Definieert een veilig-toerentalreferentiewaarde die ge-
bruikt wordt bij bewakingsfuncties zoals

Veilige toerentalref22.41

• 12.3 AI bewakingsfunctie
• 49.5 Communicatie-verlies actie
• 50.2 FBA A comm verlies func
• 50.32 FBA B comm verlies func
• 58.14 Communicatie-verlies actie.

- / 100 = 1 tpmVeilig-toerentalreferentie. Voor 16-bits schaling, zie para-
meter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de toerentalreferentie voor joggingfunctie 1. Voor
meer informatie over joggen, zie pagina 60.

Jogging 1 ref22.42

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie voor joggingfunctie 1. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de toerentalreferentie voor joggingfunctie 2. Voor
meer informatie over joggen, zie pagina 60.

Jogging 2 ref22.43

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie voor joggingfunctie 2. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / uint16Inschakelen/uitschakelen functie kritieke toerentallen.
Bepaalt ook of het gespecificeerde bereik wel of niet in
beide draairichtingen geldt.

Kritische toeren
functie

22.51

Zie ook de sectie Kritieke toerentallen/frequenties (pagi-
na 47).

1 = Inschakelen: Kritieke toerentallen ingeschakeld.Vrijgevenb0

0 = Uitschakelen: Kritieke toerentallen uitgeschakeld.

1 = Met teken: Er wordt rekening gehoudenmet de tekens
van de parameters 22.52...22.57.

Teken modusb1

0 = Absoluut: Parameters 22.52...22.57 worden behandeld
als absolute waarden.

Elk bereik geldt in beide draairichtingen.

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0.00 tpm / real32Bepaalt de onderlimiet voor het kritieke toerenbereik 1.Kritisch toerental 1
laag

22.52

Opmerking: Deze waarde moet kleiner of gelijk zijn aan de
waarde van 22.53 Kritisch toerental 1 hoog.

- / 100 = 1 tpmOnderlimiet voor kritieke toerenbereik 1. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de bovenlimiet voor het kritieke toerenbereik 1.Kritisch toerental 1
hoog

22.53

Opmerking: Deze waarde moet groter zijn dan of gelijk aan
de waarde van 22.52 Kritisch toerental 1 laag.

- / 100 = 1 tpmBovenlimiet voor kritiek toerental 1. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de onderlimiet voor het kritieke toerenbereik 2.Kritisch toerental 2
laag

22.54

Opmerking: Deze waarde moet kleiner of gelijk zijn aan de
waarde van 22.55 Kritisch toerental 2 hoog.

- / 100 = 1 tpmOnderlimiet voor kritieke toerenbereik 2. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm
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0.00 tpm / real32Bepaalt de bovenlimiet voor het kritieke toerenbereik 2.Kritisch toerental 2
hoog

22.55

Opmerking: Deze waarde moet groter zijn dan of gelijk aan
de waarde van 22.54 Kritisch toerental 2 laag.

- / 100 = 1 tpmBovenlimiet voor kritiek toerental 2. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de onderlimiet voor het kritieke toerenbereik 3.Kritisch toerental 3
laag

22.56

Opmerking: Deze waarde moet kleiner of gelijk zijn aan de
waarde van 22.57 Kritisch toerental 3 hoog.

- / 100 = 1 tpmOnderlimiet voor kritieke toerenbereik 3. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de bovenlimiet voor het kritieke toerenbereik 3.Kritisch toerental 3
hoog

22.57

Opmerking: Deze waarde moet groter zijn dan of gelijk aan
de waarde van 22.56 Kritisch toerental 3 laag.

- / 100 = 1 tpmBovenlimiet voor kritiek toerental 3. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

Geblokkeerd / uint16Activeert en selecteert de modus van de motorpotentio-
meter.

Motorpotentiometer
functie

22.71

Zie de sectie Motorpotentiometer (pagina 73).

0Motorpotentiometer is uitgeschakeld en dewaarde ervan
is op 0 ingesteld.

Geblokkeerd

1Als deze optie is ingeschakeld, neemt de motorpotentio-
meter eerst de waarde aan die is gedefinieerd door para-
meter 22.72 Motor pot meter beginwaarde.

Vrijgegeven (init bij
inschakelen)

Als deomvormerdraait, kandewaardewordenaangepast
via de op- en neerbronnen die worden gedefinieerd door
de parameters 22.73 Motor pot meter omhoog bron en
22.74 Motor pot meter omlaag bron.

Een stop of een stroomcyclus zet demotorpotentiometer
terug op de beginwaarde (22.72).

2Als Vrijgegeven (init bij inschakelen), maar de waarde van
de motorpotentiometer blijft behouden na een stop of
een inschakelcyclus.

Vrijgegeven (hervat-
ten bij inschak)

0.00 NoUnit / real32Bepaalt eenbeginwaarde (startpunt) voordemotorpoten-
tiometer. Zie de selecties van parameter 22.71 Motor po-
tentiometer functie.

Motor pot meter be-
ginwaarde

22.72

1 = 1 / 100 = 1Beginwaarde voor motorpotentiometer.-32768.00 ... 32767.00

Niet geselecteerd /
uint32

Kiest de bron voor het signaal motorpotentiometer om-
hoog.

Motor potmeter om-
hoog bron

22.73

0 = Geen wijziging

1 = Verhoogwaarde vanmotorpotentiometer. (Als de om-
hoog- en omlaag-bronnen beide aan zijn, zal de waarde
van de potentiometer niet wijzigen.)

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1
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3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Kiest de bron voor het signaal motorpotentiometer om-
laag.

Motor potmeter om-
laag bron

22.74

0 = Geen wijziging

1 = Verlaag waarde van motorpotentiometer. (Als de om-
hoog- en omlaag-bronnen beide aan zijn, zal de waarde
van de potentiometer niet wijzigen.)

Zie parameter 22.73 Motor pot meter omhoog bron voor
de selecties.

60.0 s / real32Bepaaltdewijzigingstoerental vandemotorpotentiometer.
Dezeparameterbepaalt de tijddiedemotorpotentiometer
nodig heeft omvanminimaal (22.76) naarmaximaal (22.77)
te gaan. Hetzelfde wijzigingstoerental is van toepassing
in beide richtingen.

Motor pot meter hel-
lingtijd

22.75

10 = 1 s / 10 = 1 sWijzigingstijd motorpotentiometer.0.0 ... 3600.0 s

-1500.00 NoUnit / re-
al32

Definieertdeminimumwaardevandemotorpotentiometer.Motor potmeter min
waarde

22.76

1 = 1 / 100 = 1Motorpotentiometer minimum.-32768.00 ... 32767.00

1500.00 NoUnit / re-
al32

Bepaalt demaximalewaarde vandemotorpotentiometer.Motorpotmetermax
waarde

22.77

1 = 1 / 100 = 1Motorpotentiometer maximum.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Toontdeuitgang vandemotorpotentiometer-functie. (De
motorpotentiometer wordt geconfigureerd met de para-
meters 22.71...22.74.)

Motor pot meter ref
act

22.80

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 100 = 1Waarde van motorpotentiometer.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Geeft dewaardeweer van toerentalreferentiebron 1 (gese-
lecteerd met parameter 22.11 Toerenref1 bron). Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 658.

Toerentalref act 122.81

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmWaarde van referentiebron 1. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geeft dewaardeweer van toerentalreferentiebron 2 (gese-
lecteerd met parameter 22.12 Toerenref2 bron). Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 658.

Toerentalref act 222.82

Deze parameter is alleen-lezen.
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- / 100 = 1 tpmWaarde van referentiebron 2. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geeft de waarde van de toerentalreferentie weer na de
wiskundige functie die is toegepast door parameter 22.13
Toerenref1 functie en selectie toerentalreferentie 1/2 (22.14
Toerenref1/2 selectie). Zie het besturingsketen-diagram
op pagina 658.

Toerentalref act 322.83

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie na bronkeuze. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geeft de waarde van de toerentalreferentie weer na toe-
passing vande 1e toerentaladditief (22.15Additieve toeren-
ref1bron). Ziehetbesturingsketen-diagramoppagina658.

Toerentalref act 422.84

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie na additief 1. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geeft dewaarde van de toerentalreferentieweer nadat de
schalingsfactor voor toerentalaandeel is toegepast (22.16
Schaling toerentalref). Zie het besturingsketen-diagram
op pagina 658.

Toerentalref act 522.85

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie na toerentalschaling. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Geeft de waarde van de toerentalreferentie weer na toe-
passing van de tweede toerentaladditief (22.17 Additieve
toerenref2 bron). Zie het besturingsketen-diagramoppa-
gina 658.

Toerentalref act 622.86

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie na additief 2. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Toont de waarde van de toerentalreferentie vóór toepas-
sing van kritieke toerentallen. Zie het besturingsketen-
diagram op pagina 659.

Toerentalref act 722.87

De waarde wordt ontvangen van 22.86 Toerentalref act 6,
tenzij deze wordt opgeheven door
• een constant toerental
• een joggingreferentie
• netwerkbesturingsreferentie (zie Termen en afkortin-

gen (pagina 18))
• bedieningspaneelreferentie
• veilig-toerentalreferentie.
Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie vóór toepassing vankritieke toerental-
len. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm
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Instellingen van toerentalreferentie-ramp (programmeren
van de acceleratie- en deceleratietoerentallen voor de
omvormer).

Toerentalref helling23

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 660.

- / real32Toont de gebruikte toerentalreferentie (in tpm) voordat
overgegaanwordt naar de ramp- en vormfuncties. Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 660.

Toerentalref helling
ingang

23.1

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie vóór rampcurve. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Toont de toerentalreferentie na rampcurve in tpm. Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 660.

Toerentalref helling
uitgang

23.2

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentie na rampcurve. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

DI4; Acc/Dec time 2
(95.20 b1) / uint32

Selecteert de bron die schakelt tussen de twee sets acce-
leratie-/deceleratie-ramptijden die zijn gedefinieerd door
de parameters 23.12...23.15.

Hellingset selectie23.11

0 = Acceleratietijd 1 en deceleratietijd 1 zijn actief

1 = Acceleratietijd 2 en deceleratietijd 2 zijn actief

00.Acc/Dec tijd 1

11.Acc/Dec tijd 2

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

20.000 s / real32Definieert acceleratietijd 1 als de tijd die nodig is voor de
toerentalverandering van nul naar het toerental dat is ge-

Acceleratietijd 123.12

definieerd door parameter 46.1 Toerentalschaling (niet
naar parameter 30.12 Maximum toerental).

Alsde toerentalreferentie sneller toeneemtdande ingestel-
deacceleratie, zal hetmotortoerental deacceleratie volgen.

Als de toerentalreferentie langzamer toeneemt dan de in-
gestelde versnelling, zal het motortoerental de referentie
volgen.

Als de acceleratietijd te kort ingesteld is, zal de omvormer
deacceleratie automatisch voortzettenomzodekoppelli-
mieten van de omvormer niet te overschrijden.

10 = 1 s / 1000 = 1 sAcceleratietijd 1.0.000 ... 1800.000 s

280 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

20.000 s / real32Definieert de deceleratietijd 1 als de tijd die nodig is om
het toerental te laten overgaan van het toerental dat is
gedefinieerd door parameter 46.1 Toerentalschaling (niet
van parameter 30.12 Maximum toerental) naar nul.

Deceleratietijd 123.13

Als de toerentalreferentie langzamer afneemtdande inge-
stelde deceleratie, zal het motortoerental de referentie
volgen.

Als de referentie sneller verandert dande ingestelde dece-
leratie, zal het motortoerental de deceleratie volgen.

Als de deceleratietijd te kort ingesteld is, zal de omvormer
de deceleratie automatisch voortzetten om zo de koppel-
limieten vandeomvormerniet teoverschrijden (of omeen
veiligeDC-linkspanningniet te overschrijden). Als er twijfel
bestaat over de te korte deceleratietijd, controleer dan of
deDC-overspanningscontrole is ingeschakeld (parameter
30.30 Overspanning regeling).

Opmerking: Als een korte deceleratietijd nodig is voor een
toepassing met hoge massatraagheid, moet de omvormer
wordenuitgerustmet remapparatuur zoals een remchopper
en remweerstand.

10 = 1 s / 1000 = 1 sDeceleratietijd 1.0.000 ... 1800.000 s

60.000 s / real32Definieert acceleratietijd 2. Zie parameter 23.12 Accelera-
tietijd 1.

Acceleratietijd 223.14

10 = 1 s / 1000 = 1 sAcceleratietijd 2.0.000 ... 1800.000 s

60.000 s / real32Definieert deceleratietijd 2. Zie parameter 23.13 Decelera-
tietijd 1.

Deceleratietijd 223.15

10 = 1 s / 1000 = 1 sDeceleratietijd 20.000 ... 1800.000 s
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- / real32Definieert de vorm van de acceleratieramp bij het begin
van de acceleratie.

Acc vorm tijd 123.16

0,000 s: Lineaire ramp. Geschikt voor gelijkmatige accele-
ratie of deceleratie en voor langzame ramps.

0,001…1000,000s: S-vormige ramp.S-vormige rampszijn
ideaal voor hijstoepassingen. De S-curve bestaat uit sym-
metrische curves aanbeide zijden vande rampeneen line-
air gedeelte daartussen.

Opmerking:Omveiligheidsredenenworden ramptijdenniet
toegepast op noodstopramps.

Opmerking: Als de vorm van de ramptijd tijdens de ramps
wordt gewijzigd, wordt deze niet altijd nageleefd en zou de
referentie doorschieten.

Acceleratie:

Lineaire ramp:
23.17 = 0 s

S-curve ramp:
23.17 > 0 s

Lineaire
ramp:
23.16 = 0 s

Vormtijd

S-curve ramp:
23.16 > 0 s

Toerental

Tijd

Deceleratie:

Toerental

Tijd

Lineaire ramp:
23.18 = 0 s

Lineaire
ramp:
23.19 = 0 s

S-curve ramp:
23.18 > 0 s

S-curve ramp:
23.19 > 0 s

10 = 1 s / 1000 = 1 sRampvorm bij begin van acceleratie.0.000 ... 1800.000 s

0.000 s / real32Definieert de vorm van de acceleratieramp bij het einde
van de acceleratie. Zie parameter 23.16 Acc vorm tijd 1.

Acc vorm tijd 223.17

10 = 1 s / 1000 = 1 sRampvorm bij einde van acceleratie.0.000 ... 1800.000 s
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0.000 s / real32Definieert de vorm van de deceleratieramp bij het begin
van de deceleratie. Zie parameter 23.16 Acc vorm tijd 1.

Dec vorm tijd 123.18

10 = 1 s / 1000 = 1 sRampvorm bij begin van deceleratie.0.000 ... 1800.000 s

0.000 s / real32Definieert de vorm van de deceleratieramp bij het einde
van de deceleratie. Zie parameter 23.16 Acc vorm tijd 1.

Dec vorm tijd 223.19

10 = 1 s / 1000 = 1 sRampvorm bij einde van deceleratie.0.000 ... 1800.000 s

60.000 s / real32Definieert de acceleratietijd voorde joggingfunctie, d.w.z.
de tijd die nodig is om het toerental te veranderen van nul
naar de toerentalwaarde die is gedefinieerd door parame-
ter 46.1 Toerentalschaling.

Acc tijd jogging23.20

Zie de sectie Jogging (pagina 60).

10 = 1 s / 1000 = 1 sAcceleratietijd voor joggen.0.000 ... 1800.000 s

60.000 s / real32Definieert de deceleratietijd voor de joggingfunctie, d.w.z.
de tijd die nodig is omhet toerental vandedoorparameter
46.1 Toerentalschaling naar nul te veranderen.

Dec tijd jogging23.21

Zie de sectie Jogging (pagina 60).

10 = 1 s / 1000 = 1 sDeceleratietijd voor joggen.0.000 ... 1800.000 s

3.000 s / real32In het toerentalregelingmodus definieert deze parameter
hetdeceleratietoerental voor noodstopOff3 als de tijddie
nodig is om het toerental te laten dalen vanaf de waarde
van parameter 46.1 Toerentalschaling. Dit is ook van toe-
passing op koppelregeling, omdat de omvormer naar
toerentalregeling schakelt na het ontvangen van een
noodstop Off3 commando.

Noodstop tijd23.23

In de frequentieregelingmodus bepaalt deze parameter
de tijd die nodig is om de frequentie te laten dalen van de
waarde van 46.2 Frequentie schaling naar nul.

De noodstopmodus en activeringsbronworden respectie-
velijk geselecteerd door de parameters 21.4 Noodstop
modusen21.5Noodstopbron.Denoodstopkanookgeac-
tiveerd worden via veldbus.

Opmerking:NoodstopOff1 gebruikt de standaarddecelera-
tierampzoals gedefinieerddoor deparameters 23.11…23.19
of 28.71…28.75 (frequentieregeling).

10 = 1 s / 1000 = 1 sDeceleratietijd van noodstop Off3.0.000 ... 1800.000 s

Inactief / uint32Selecteert een bron die de toerentalreferentie naar nul
dwingt net voordat deze overgaat naar de rampfunctie.

Toerentalhelling in
nul bron

23.24

0=Dwing toerentalreferentie naar nul vóórde rampfunctie

1 = Toerentalreferentie gaat normaal naar de rampfunctie

00.Actief

11.Inactief

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5
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7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron voor het inschakelen/uitschakelen van
balancering van toerentalreferentie-ramp.

Helling uit balance-
ring vrijg

23.26

Deze functie wordt gebruikt om een koppel- of trek-ge-
stuurde motor soepel terug te laten keren naar toerental-
gestuurd. Debalancerendeuitgang volgt het huidige "lijn"-
toerental vandeapplicatie enwanneer eenovergangnodig
is, dan kan de toerentalreferentie snel naar het juiste lijn-
toerental "geplaatst" worden.

Balanceren is ookmogelijk in de toerentalregeling, zie pa-
rameter 25.9 Toerenreg balancering vrijg.

Zie ook parameter 23.27 Helling uit balancering ref.

0 = Uitgeschakeld

1 = Ingeschakeld

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / real32Definieert de referentie voor toerentalramp-balancering.
De uitgang van de rampgenerator wordt op deze waarde
gedwongenalsbalanceren is ingeschakelddoorparameter
23.26 Helling uit balancering vrijg.

Helling uit balance-
ring ref

23.27

- / 100 = 1 tpmReferentie toerentalramp-balancering. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm
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Uit / uint32Activeert de variabele-richtingscoëfficiënt functie, die de
richtingscoëfficiënt van de toerentalramp regelt tijdens
een wijziging in de toerentalreferentie. Hierdoor kan een
continu-variabele rampsteilte gegenereerd worden, in
plaats van alleen de twee standaard ramps die normaal
beschikbaar zijn.

Variabele helling vrij-
geven

23.28

Als de update-interval van het signaal van een extern be-
sturingssysteem en de variabele ramp (23.29 Variabele
helling tempo) gelijk zijn, is het resulterende toerentalrefe-
rentiesignaal (23.2 Toerentalref helling uitgang) een rechte
lijn.

Toerentalreferentie

Tijd

Toerental-
referentie

23.02 Speed ref ramp output

A

t

t = update-interval van signaal van extern besturingssys-
teem

A = toerentalreferentie-wijziging gedurende t

Deze functie is alleen actief onder afstandsbesturing.

0Variabele richting uitgeschakeld.Uit

1Variabele richting ingeschakeld (niet beschikbaar onder
lokale besturing).

Aan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

50 ms / real32Definieert het toerental waarmee de toerentalreferentie
verandert als variabele ramp is ingeschakeldmet parame-
ter 23.28 Variabele helling vrijgeven.

Variabele helling
tempo

23.29

Voer, voor het beste resultaat, het referentie update-inter-
val in deze parameter in.

1 = 1 ms / 1 = 1 msVariabele-richting uitgeschakeld.2...30000 ms

- / real32Toont de toerentalcorrectie-term voor de belastingverde-
lingsfunctie bij een toerengeregelde volgeromvormer.

Followertoerentalcor-
rectie uit

23.39

Zie de sectie Lastverdelingsfunctiemet een toerentalgere-
gelde volger (pagina 36).

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalcorrectie-term.Voor 16-bits schaling, zieparame-
ter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm
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Niet geselecteerd /
uint32

Bij een toerengeregelde volger: selecteert de bron voor
inschakelen/uitschakelen vandebelastingverdelingsfunc-
tie.

Followertoerentalcor-
rectie vrijgeven

23.40

Zie de sectie Lastverdelingsfunctiemet een toerentalgere-
gelde volger (pagina 36).

0 = Uitgeschakeld

1 = Ingeschakeld

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

1.00 procent / real32Past de versterking aan van het toerentalcorrectie-term
in een toerengeregelde volger. Definieert in feite hoe
nauwkeurig de volger het koppel van demaster volgt. Een
grotere waarde resulteert in nauwkeurigere prestaties.

Followertoerentalcor-
rectie versterking

23.41

Zie de sectie Lastverdelingsfunctiemet een toerentalgere-
gelde volger (pagina 36).

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Aanpassing toerentalcorrectie-term.0.00 ... 100.00 pro-
cent

MF ref 2 / uint32Selecteert de bron van de koppelreferentie voor de belas-
tingverdelingsfunctie.

Follower TT corr torq
bron

23.42

Zie de sectie Lastverdelingsfunctiemet een toerentalgere-
gelde volger (pagina 36).

0Geen.NUL

13.14 M/F of D2D ref2 (pagina 145).MF ref 2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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Toerentalfoutberekening; configuratie regeling toerental-
foutvenster; toerentalfoutstap.

Bepalen toerentalref24

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 663 en 664.

- / real32Toontde toerentalreferentie, volgens rampengecorrigeerd
(vóór toerentalfoutberekening). Zie het besturingsketen-
diagram op pagina 663.

Gebruikte toerental-
ref

24.1

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentiegebruikt voor toerentalfoutberekening.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

- / real32Toont de toerentalfeedback die voor de toerentalfoutbe-
rekening gebruikt wordt.

Gebruiktetoerentalte-
rugk

24.2

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 663.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmToerentalfeedbackgebruikt voor toerentalfoutberekening.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Toontdegefilterde toerentalfout. Zie hetbesturingsketen-
diagram op pagina 663.

Gefilterde toerental-
fout

24.3

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmGefilterde toerentalfout. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Toont de geïnverteerde (ongefilterde) toerentalfout. Zie
het besturingsketen-diagram op pagina 663.

Toerenfout geïnver-
teerd

24.4

Deze parameter is alleen-lezen

- / 100 = 1 tpmGeïnverteerde toerentalfout. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

0.00 tpm / real32Definieert een toerentalreferentie-correctie, d.w.z een
waardedie aandebestaande referentiewordt toegevoegd

Toerental correctie24.11

tussen ramp en begrenzing. Dit is nuttig om het toerental
zo nodig te trimmen, bijvoorbeeld om de trek tussen sec-
ties van een papiermachine aan te passen.

Opmerking: Om veiligheidsredenen wordt de toevoeging
niet toegepast wanneer er een noodstop actief is.

WAARSCHUWING!
Als de toerentalreferentiecorrectie hoger is dan 21.6
Nul toeren limiet, kanhet zijndat een rampstoponmo-
gelijk is. Zorg er voor dat de correctie verlaagd of ver-
wijderd wordt wanneer een rampstop vereist is.

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 663.

- / 100 = 1 tpmToerentalreferentiecorrectie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-10000.00 ...
10000.00 tpm
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0 ms / real32Bepaalt de tijdconstante van het laagdoorlaatfilter voor
de toerentalfout.

Toerentalfout filter-
tijd

24.12

Alsdegebruikte toerentalreferentie snel verandert, kunnen
de eventuele interferenties in de toerentalmetinggefilterd
worden met het toerentalfoutfilter. Het verminderen van
de rimpel met dit filter kan afregelproblemen van de toe-
rentalregeling veroorzaken. Een lange filtertijdconstante
en een snelle acceleratietijd spreken elkaar tegen. Een zeer
lange filtertijd heeft een onstabiele regeling tot gevolg.

1 = 1 ms / 1 = 1 msToerentalfout filtertijdconstante. 0= filterenuitgeschakeld.0...10000 ms

Uit / uint16Inschakelen/uitschakelen resonantie frequentie filtering.
Het filteren wordt geconfigureerd door de parameters
24.13...24.17.

RFE toerenfilter24.13

De toerentalfout-waarde die naar de toerentalregeling
komt wordt gefilterd door een common 2e orde band-eli-
minatie filter omde versterking vanmechanische resonan-
tiefrequenties te elimineren.

Opmerking:Fijnafstelling vanhet resonantiefrequentie filter
vereist eenbasisbegrip van frequentiefilters. Onjuiste fijnaf-
stelling kan mechanische oscillaties versterken en de hard-
ware van de omvormer beschadigen. Om zeker te zijn van
de stabiliteit van de toerentalregeling, stopt u de omvormer
of schakelt u de filtering uit voordat u de parameter-instel-
lingen wijzigt..

0 = Resonantie frequentie filtering uitgeschakeld.

1 = Resonantie frequentie filtering ingeschakeld.

11.Aan

00.Uit

45.00 Hz / real32Bepaalt de nul-frequentie van het resonantiefrequentie
filter.

Frequentie van nul24.14

Dewaardemoet ingesteldworden nabij de resonantiefre-
quentie, die eruit gefilterdwordt vóórde toerentalregeling.

De tekening toont de frequentie-respons.

20

0

-20

-40

-60
0 50 100 150

f(Hz)

20log10|H(ω)|

1 = 1 Hz / 100 = 1 HzNul frequentie.0.50 ... 500.00 Hz
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0.000 null / real32Definieert de dempingscoëfficiënt voor parameter 24.14.
Dewaarde0 correspondeertmetmaximumeliminatie van
de resonantiefrequentie.

Demping van nul24.15

20

0

-20

-40

-60
0 50 100 150

f(Hz)

fzero= 45 Hz
ξzero= 0
ξpole= 1

fzero= 45 Hz
ξzero= 0,250
ξpole= 1

20log10|H(ω)|

Opmerking:Omervoor te zorgendat de resonantiefrequen-
tieband wordt gefilterd (in plaats van versterkt), moet de
waarde van 24.15 kleiner zijn dan 24.17.

100 = 1 / 1000 = 1Dempingscoëfficiënt.-1.000 ... 1.000

40.00 Hz / real32Bepaalt de frequentie van de pool van het resonantiefre-
quentie filter.

Frequentie van pool24.16

40

20

0

-20

-40

-60
0 50 100

f(Hz)

20log10|H(ω)|

fzero= 45 Hz, fpole= 50 Hz
ξzero= 0, ξpole= 0,250

fzero= 45 Hz
fpole= 40 Hz
ξzero= 0
ξpole= 0,250

fzero= 45 Hz
fpole= 30 Hz
ξzero= 0
ξpole= 0,250

Opmerking:Alsdezewaardeerg verschilt vandewaarde van
24.14,wordende frequenties in debuurt vandepoolfrequen-
tie versterkt,wat de aangedrevenmachine kanbeschadigen.

1 = 1 Hz / 100 = 1 HzFrequentie van pool.0.50 ... 500.00 Hz
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0.250 null / real32Definieert de dempingscoëfficiënt voor parameter 24.16.
De coëfficiënt geeft vorm aan de frequentierespons van
het resonantiefrequentie filter. Een smallere bandbreedte
resulteert inbeteredynamischeeigenschappen.Doordeze
parameter op 1 in te stellen, wordt het effect van de pool
geëlimineerd.

Demping van pool24.17

20log10|H(ω)|

40

20

0

-20

-40

-60

0 50 100
f(Hz)

fzero= 45 Hz
fpole= 40 Hz
ξzero= 0
ξpole= 0,050

fzero= 45 Hz
fpole= 40 Hz
ξzero= 0
ξpole= 0,250

fzero= 45 Hz
fpole= 40 Hz
ξzero= 0
ξpole= 0,750

Opmerking:Omervoor te zorgendat de resonantiefrequen-
tieband wordt gefilterd (in plaats van versterkt), moet de
waarde van 24.15 kleiner zijn dan 24.17.

100 = 1 / 1000 = 1Dempingscoëfficiënt.-1.000 ... 1.000
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Blokkeren / uint32Inschakelen/uitschakelen regeling toerentalfoutvenster
(of kiest eenbrondie inschakelt/uitschakelt), wordt soms
ook dode-band regeling of stripbreuk-beveiliging ge-
noemd. Het vormt een toerentalbewakingsfunctie voor
een koppel-gestuurde omvormer, die voorkomt dat de
motor ophol slaat indienhetmateriaal dat onder spanning
gehouden wordt, breekt.

Vrijg toerenfout-ven-
ster reg

24.41

Opmerking: De controle van het toerentalfoutvenster is al-
leen effectief als de bedrijfsmodus Optellen actief is (zie
parameters 19.12 en 19.14) of als deomvormer een toerental-
geregelde volger is (zie blz 36).

Bij normaal bedrijf houdt de vensterregeling de toerental-
regeling-ingangopnul, zodat deomvormer in koppelrege-
ling blijft.

Als demotorbelasting verlorenwordt, zal hetmotortoeren-
tal stijgenaangeziendekoppelregelinghetkoppelprobeert
te handhaven.De toerentalfout (toerentalreferentie - actu-
eel toerental) zal toenemen totdat dezebuiten het toeren-
talvenster komt. Wanneer dit gedetecteerd wordt, wordt
het deel van de foutwaarde dat buiten het venster valt,
verbondenmet de toerentalregeling. De toerentalregeling
produceert een referentieterm tenopzichte vande ingang
en de versterking (25.2 TT proport versterking) die de
koppelselector toevoegt aandekoppelreferentie. De resul-
tantewordt als internekoppelreferentie voordeomvormer
gebruikt.

De activering vande vensterregeling voor toerentalfouten
wordt aangegeven door bit 3 van 6.19 TT-regeling status-
woord.
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De venstergrenzen worden als volgt gedefinieerd door
24.43 Toerenfout-venster hoog en 24.44 Toerenfout-ven-
ster laag:

Referentie + [24.44] tpm

Referentie

Referentie - [24.43] tpm

Referentie + [24.43] tpm

Referentie

Referentie - [24.44] tpm

Toerentalfoutvenster

Toerentalfoutvenster

Voorwaarts

Achterwaarts
0 tpm

Toerental
(tpm)

Merk op dat parameter 24.44 (in plaats van 24.43) de toe-
rentalbegrenzing in beide draairichtingen definieert. Dit
komt omdat de functie de toerentalfout (die negatief is in
het geval van overtoeren, positief in het geval van onder-
toeren) bewaakt.

WAARSCHUWING!
Ineentoerentalgeregeldevolgermaghet toerentalfout-
venster niet groter zijn dan 21.6 Nul toeren limiet voor
een betrouwbare rampstop. Zorg ervoor dat zowel
24.43 als 24.44 kleiner zijn dan 21.6 (of dat de toeren-
talfoutvensterbesturing is uitgeschakeld) als een
rampstop vereist is.

0 = Toerentalfout-vensterregeling uitgeschakeld

1 = Toerentalfout-vensterregeling ingeschakeld

00.Blokkeren

11.Vrijgeven

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Normaletoerentalrege-
ling / uint16

Als de toerentalfoutvensterregeling (zie parameter 24.41
Vrijg toerenfout-venster reg) is ingeschakeld, bepaalt deze
parameter of de toerentalregeling alleendeproportionele
term waarneemt in plaats van alle drie de termen (P, I en
D).

Toerentalvenster re-
gelmodus

24.42

0Alle drie termen (parameters 25.2, 25.3 en 25.4) worden
waargenomen door de toerentalregeling.

Normale toerentalre-
geling
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1Alleen de proportionele term (25.2) wordt waargenomen
door de toerentalregeling. De integrale en differentiële
termen worden intern naar nul gedwongen.

P-regeling

0.00 tpm / real32Bepaalt de bovengrens van het toerentalfoutvenster. Zie
parameter 24.41 Vrijg toerenfout-venster reg.

Toerenfout-venster
hoog

24.43

- / 100 = 1 tpmBovengrens van toerentalfoutvenster. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.1.

0.00 ... 3000.00 tpm

0.00 tpm / real32Bepaalt de ondergrens van het toerentalfoutvenster. Zie
parameter 24.41 Vrijg toerenfout-venster reg.

Toerenfout-venster
laag

24.44

- / 100 = 1 tpmOndergrens van toerentalfoutvenster. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.1.

0.00 ... 3000.00 tpm

0.00 tpm / real32Definieert een extra toerentalfout-stap die aan de ingang
van de toerentalregeling gegeven wordt (en opgeteld
wordt bij de toerentalfout-waarde). Dit kan gebruikt wor-
den ingroteomvormersystemen voor dynamische toeren-
talnormalisatie.

Toerenfout stap24.46

WAARSCHUWING!
Zorg er voor dat de foutstap-waarde verwijderdwordt
wanneer een stop-opdracht gegeven wordt.

- / 100 = 1 tpmToerentalfout-stap. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-3000.00 ... 3000.00
tpm
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Instellingen toerentalregeling.Toerentalregeling25

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 663 en 664.

- / real32Toont de uitgang van de toerentalregeling die overgedra-
genwordtnaardekoppelregeling.Ziehetbesturingsketen-
diagram op pagina 664.

Koppelreftoerentalre-
geling

25.1

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentBegrensd uitgangskoppel van de toerentalregeling. Voor
16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

10.00; 5.00 (95.21
b1/b2)NoUnit / real32

Bepaalt deproportionele versterking (Kp) vande toerental-
regeling. Een te hoge versterking kan oscillatie in het toe-
rental veroorzaken. Onderstaande afbeelding toont de

TT proport verster-
king

25.2

toerentalregelinguitgang nadat een constante fout is op-
getreden.

Versterking = Kp = 1
TI= Integration time = 0
TD = differentiatietijd = 0

Regelinguitgang

Regeling
uitgang = Kp x e

e = Foutwaarde

Tijd

%

EFoutwaarde

Als de versterking ingesteld is op 1,00, produceert een 10%
fout (referentie - actuele waarde) in het synchronemotor-
toerental een proportionele term van 10%.

Opmerking: Deze parameter wordt automatisch ingesteld
door de autotune-functie van de toerentalregeling. Zie de
sectie Toerentalregeling autotune (pagina 48).

100 = 1 / 100 = 1Proportionele versterking van toerentalregeling.0.00 ... 250.00
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2.50; 5.00 s (95.21
b1/b2) s / real32

Definieert de integratietijd van de toerentalregeling. De
integratietijd bepaalt het toerental waarmee de regeling-
uitgang verandert als de foutwaarde constant is en de
proportionele versterking van de toerentalregeling 1 is.
Hoe korter de integratietijd, des te sneller de constante
foutwaarde wordt gecorrigeerd.

Toerental integratie-
tijd

25.3

Het instellen van de integratietijd op nul schakelt het I-
gedeelte van de besturing uit. Het is zinvol dit te doen bij
het fijnafstellen vandeproportionele versterking; paseerst
de proportionele versterking aan, en activeer daarna de
integratietijd weer.

De ramp heeft een anti-windup regeling voor bedrijf bij
een koppel- of stroomlimiet.

Onderstaande afbeelding toont de toerentalregelinguit-
gang nadat een constante fout is opgetreden.

Regelinguitgang Versterking = Kp = 1
TI= Integration time > 0
TD= differentiatietijd = 0

e =
Foutwaarde

Tijd

%

Kp x e

Kp x e

TI

Opmerking: Deze parameter wordt automatisch ingesteld
door de autotune-functie van de toerentalregeling. Zie de
sectie Toerentalregeling autotune (pagina 48).

10 = 1 s / 100 = 1 sIntegratietijd van toerentalregeling.0.00 ... 1000.00 s
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0.000 s / real32Definieert de differentiatietijd van de toerentalregeling.
Differentiërenverhoogtde regelinguitgangalsde foutwaar-
de verandert.

Toerental differentia-
tietijd

25.4

Hoe langer de differentiatietijd, hoe meer de uitgang van
de toerentalregeling wordt versterkt tijdens de verande-
ring. Als de differentiatietijd op nul wordt gesteld, werkt
de regeling als eenPI-regeling, anders als eenPID-regeling.
Doordedifferentiatie reageert de regelingmeerop versto-
ringen. Voor eenvoudige applicaties (met namedie zonder
een encoder), is normaal geen differentiatietijd nodig en
deze dient op nul gelaten te worden.

Onderstaande afbeelding toont de toerentalregelinguit-
gangnadat een constante fout is opgetreden.Deafgeleide
van de toerentalfoutmoet gefilterdwordenmet een laag-
doorlaatfilter om externe verstoringen te elimineren.

Kp × e
Kp × TD × 

e
Ts

TI

Kp × e

% Regelinguitgang

Foutwaarde

e =
Foutwaarde

Tijd

Versterking = Kp = 1

TI = integratietijd > 0

TD= differentiatietijd > 0

Ts= Steekproeftijd = 500 μs

Δe = verandering in foutwaarde tussen twee metingen

1000 = 1 s / 1000 = 1 sDifferentiatietijd voor de toerentalregeling.0.000 ... 10.000 s

8 ms / real32Definieert dedifferentiatie-filtertijdconstante. Zieparame-
ter 25.4 Toerental differentiatietijd.

Differentiatie filter-
tijd

25.5

1 = 1 ms / 1 = 1 msDifferentiatie-filtertijdconstante.0...10000 ms
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- / real32Bepaalt de differentiatietijd voor compensatie van de ac-
celeratie(/deceleratie). Om voor een belasting met hoge
massatraagheid tijdens acceleratie te compenserenwordt
de differentiatie van de referentie toegevoegd aan de uit-
gang van de toerentalregeling. Het principe van een afge-
leideactiewordtbeschrevenonderparameter 25.4Toeren-
tal differentiatietijd.

Acc compdifferentia-
tietijd

25.6

Opmerking: Stel deze parameter in het algemeen in op een
waarde tussen 50 en 100% van de som van demechanische
tijdconstanten van de motor en de aangedreven machine.

De onderstaande afbeelding laat het toerentalresponsen
zien als een hoge massatraagheid wordt versneld langs
een ramp.

Geen acceleratiecompensatie:

Toerentalreferentie

Actueel
toerental

Tijd

%

Acceleratiecompensatie:

%

Tijd

Toerentalreferentie

Actueel
toerental

10 = 1 s / 100 = 1 sDifferentiatietijd acceleratiecompensatie.0.00 ... 1000.00 s

8.0 ms / real32Bepaalt de filtertijdconstante voor acceleratie- (of decele-
ratie-)compensatie. Zie parameters 25.4 Toerental diffe-
rentiatietijd en 25.6 Acc comp differentiatietijd.

Acc comp filtertijd25.7

1 = 1 ms / 10 = 1 msFiltertijd acceleratie-/deceleratiecompensatie.0.0 ... 1000.0 ms
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- / real32Bepaalt de drooprate als percentage van het nominale
motortoerental.

Drooprate25.8

Drooping veroorzaakt een kleine afname in het toerental
vandeomvormer naarmatedebelasting vandeomvormer
toeneemt. De actuele afname in toerental op een bepaald
punt in hetbedrijf is afhankelijk vandedrooprate-instelling
en de belasting van de omvormer (= koppelreferentie /
uitgang toerentalregeling). Bij 100%toerentalregelinguit-
gang is de drooping op het nominale niveau, d.w.z. gelijk
aandewaarde vandezeparameter. Droopingneemt lineair
af naar nul parallel aan de afnemende belasting.

De drooprate kan bijvoorbeeld gebruikt worden om de
belastingverdeling aan te passen in een Master/volger-
toepassingdoormeerdereomvormers. In eenMaster/vol-
ger-toepassing zijn demotorassen aan elkaar gekoppeld.

De juiste drooprate voor een proces moet in de praktijk
van geval tot geval worden vastgesteld.

Toerentalafname=Uitgang toerentalregeling ×Drooping
× Synchroon toerental

Voorbeeld: Toerentalregelinguitgang is 50 %, drooprate
is 1 %, synchroon toerental van de omvormer is 1500 tpm.

Toerentalafname = 0,50 × 0,01 × 1500 tpm = 7,5 tpm.
Motortoerental

in
% van nominaal

Toerentalregelinguitgang
/ % Belasting

omvormer
100%

Geen
drooping

Drooping
100%

25.08 Drooping rate

100 = 1 procent / 100
= 1 procent

Drooprate.0.00 ... 100.00 pro-
cent

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron voor het inschakelen/uitschakelen van
balancering van het toerentalregelinguitgang.

Toerenreg balance-
ring vrijg

25.9

Deze functie wordt gebruikt om een koppel- of trek-ge-
stuurdemotor soepel en "zonder schokken" terug te laten
keren naar toerental-gestuurd. Als balanceren is ingescha-
keld, wordt de uitgang van de toerentalregeling gedwon-
gen tot de waarde van 25.10 Toerenreg balancering ref

Balanceren is ookmogelijk in de rampgenerator (zie para-
meter 23.26 Helling uit balancering vrijg).

0 = Uitgeschakeld

1 = Ingeschakeld

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3
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5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.0 procent / real32Definieert de referentie die gebruiktwordt bij balancering
van de toerentalregeling-uitgang. De uitgang van de toe-
rentalregeling wordt op deze waarde gedwongen als ba-
lanceren is ingeschakeld met parameter 25.9 Toerenreg
balancering vrijg.

Toerenreg balance-
ring ref

25.10

- / 10 = 1 procentReferentie voorbalancering van toerentalregeling-uitgang.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-300.0 ... 300.0 pro-
cent

-300.0 procent / re-
al32

Bepaalt het minimum uitgangskoppel van de toerentalre-
geling.

Toerenreg min kop-
pel

25.11

- / 10 = 1 procentMinimum uitgangskoppel van de toerentalregeling. Voor
16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 0.0procent

300.0procent / real32Bepaalt hetmaximumuitgangskoppel van de toerentalre-
geling.

Toerenreg max kop-
pel

25.12

- / 10 = 1 procentMaximum uitgangskoppel van de toerentalregeling. Voor
16-bits schaling, zie parameter 46.3.

0.0 ... 1600.0 procent

-400.0 procent / re-
al32

Bepaalt het minimum uitgangskoppel van de toerentalre-
geling tijdens een noodstop langs ramp (Off1 of Off3).

Min koppel TT-reg
noodstop

25.13

- / 10 = 1 procentMinimum uitgangskoppel van de toerentalregeling voor
noodstop langs ramp. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.3.

-1600.0 ... 0.0procent

400.0procent / real32Bepaalt hetmaximumuitgangskoppel van de toerentalre-
geling tijdens een noodstop langs ramp (Off1 of Off3).

Max koppel TT-reg
noodstop

25.14

- / 10 = 1 procentMaximum uitgangskoppel van de toerentalregeling voor
noodstop langs ramp. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.3.

0.0 ... 1600.0 procent

10.00; 5.00 (95.21
b1/b2)NoUnit / real32

Definieert de proportionele versterking voor de toerental-
regelingwanneer er een noodstop actief is. Zie parameter
25.2 TT proport versterking.

Prop. versterking
noodstop

25.15

100 = 1 / 100 = 1Proportionele versterking bij een noodstop.1.00 ... 250.00
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- / real32Minimumactueel toerental voor aanpassing van toerental-
regeling.

TT adapt min limiet25.18

De versterking en integratietijd van de toerentalregeling
kunnen worden aangepast aan het actuele toerental (90.1
Motortoerental voor reg).

Dit wordt gedaan door de versterking (25.2 TT proport
versterking) en integratietijd (25.3 Toerental integratietijd)
te vermenigvuldigenmetcoëfficiëntenbij bepaalde toeren-
tallen. De coëfficiënten worden voor versterking en inte-
gratietijd afzonderlijk gedefinieerd.

Wanneer het actuele toerental lager is dan of gelijk is aan
25.18 TT adaptmin limiet, wordt de versterking vermenig-
vuldigdmet 25.21 Kpadapt coef bijmin TTende integratie-
tijd gedeeld door 25.22 Ti adapt coef bij min TT.

Wanneer het actuele toerental gelijk is aan of hoger is dan
25.19TTadaptmax limiet, vindt er geenaanpassingplaats
(de coëfficiënt is 1).

Wanneer het actuele toerental tussen 25.18 TT adapt min
limiet en 25.19 TT adaptmax limietligt, wordende coëffici-
ënten voorde versterkingen integratietijd lineair berekend
op basis van de breekpunten.

Zie ook het blokschema op pagina 664.

1.000

Kp = Proportional gain
TI = Integration time

Werkelijk
toerental

(90.01) (tpm)

25.1925.18

Coëfficiënt voor Kp of TI

25.21 of
25.22

0

1 = 1 tpm / 1 = 1 tpmMinimumactueel toerental voor aanpassing van toerental-
regeling.

0...30000 tpm

- / real32Maximumactueel toerental voor aanpassing van toerental-
regeling.

TT adapt max limiet25.19

Zie parameter 25.18 TT adapt min limiet.

1 = 1 tpm / 1 = 1 tpmMaximumactueel toerental voor aanpassing van toerental-
regeling.

0...30000 tpm

1.000 NoUnit / real32Coëfficiënt voor proportionele versterking bij minimum
actueel toerental.

Kp adapt coef bijmin
TT

25.21

Zie parameter 25.18 TT adapt min limiet.

1000 = 1 / 1000 = 1Coëfficiënt voor proportionele versterking bij minimum
actueel toerental.

0.000 ... 10.000

1.000 NoUnit / real32Coëfficiënt voor integratietijd bijminimumactueel toeren-
tal.

Ti adapt coef bij min
TT

25.22

Zie parameter 25.18 TT adapt min limiet.

1000 = 1 / 1000 = 1Coëfficiënt voor integratietijd bijminimumactueel toeren-
tal.

0.000 ... 10.000
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- / real32Maximumkoppelreferentie voor aanpassing van toerental-
regeling.

Koppel adapt max li-
miet

25.25

De versterking van de toerentalregeling kan worden aan-
gepast aan de uiteindelijke onbeperkte koppelreferentie
(26.1 Koppelref naar Koppelreg).

Dit kan gebruikt worden voor het afvlakken van verstorin-
gen veroorzaakt door een kleine belasting en speling.

De functionaliteit bestaat uit het vermenigvuldigen vande
versterking (25.2 TTproport versterking)met een coëffici-
ënt binnen een bepaald koppelbereik.

Wanneer de koppelreferentie 0% is, wordt de versterking
vermenigvuldigd met de waarde van parameter 25.27 Kp
adapt coef bij min koppel.

Wanneer de koppelreferentie gelijk is aan of groter is dan
25.25 Koppel adapt max limiet, vindt er geen aanpassing
plaats (de coëfficiënt is 1).

Tussen 0% en 25.25 Koppel adapt max limietwordt de co-
ëfficiënt voor de versterking lineair berekend op basis van
de breekpunten.

Filtering kan worden toegepast op de koppelreferentie
met parameter 25.26 Koppel adapt filt tijd.

Zie ook het blokschema op pagina 664.

1.000

25,27

Coëfficiënt voor Kp (proportionele
versterking)

Eind koppelreferentie
(26.01) (tpm)

25.250

- / 10 = 1 procentMaximumkoppelreferentie voor aanpassing van toerental-
regeling. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

0.0 ... 1600.0 procent

0.000 s / real32Definieert een filtertijdconstante voor de aanpassing, past
in feite het tempo vandewijzigingen in de versterking aan.

Koppel adapt filt tijd25.26

Zie parameter 25.25 Koppel adapt max limiet.

100 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijd voor aanpassing.0.000 ... 100.000 s

1.000 NoUnit / real32Proportionele versterkings coëfficiënt bij 0% koppelrefe-
rentie.

Kp adapt coef bijmin
koppel

25.27

Zie parameter 25.25 Koppel adapt max limiet.

1000 = 1 / 1000 = 1Proportionele versterkings coëfficiënt bij 0% koppelrefe-
rentie.

0.000 ... 10.000
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Vrijgeven / uint16Schakelt de aanpassing vande toerentalregeling in/uit op
basis van de motorfluxreferentie (1.24 Flux actueel %).

Flux adaptatie vrijge-
ven

25.30

De proportionele versterking van de toerentalregeling
wordt vermenigvuldigdmeteencoëfficiënt van0…1tussen
respectievelijk 0…100% flux referentie.

Zie ook het blokschema op pagina 664.
Coëfficiënt voor Kp (proportionele

versterking)

1.000

0,000
0 100

Fluxreferentie
(01.24) (%)

0Toerentalregelingaanpassing op basis van fluxreferentie
uitgeschakeld

Blokkeren

1Toerentalregelingaanpassing op basis van fluxreferentie
ingeschakeld.

Vrijgeven

Uit / uint32Activeert (of kiest een bron die activeert) de autotune-
functie vande toerentalregeling. Zie de sectie Toerentalre-
geling autotune (pagina 48).

TT controller autotu-
ne

25.33

De autotune stelt automatisch de parameters 25.2 TT
proport versterking, 25.3 Toerental integratietijd en 25.37
Mechanische tijdconstante.

Noodzakelijke voorwaarden voor het uitvoeren van de au-
totune-routine zijn:
• demotor identificatie run (ID-run) ismet succes voltooid
• de toerental- en koppellimieten (parametergroep 30 Li-

mieten) zijn ingesteld
• toerentalfeedbackfiltering (parametergroep90Terugkop

selectie), toerentalfoutfiltering (24Bepalen toerentalref)
en nultoerental (21 Start/stop modus) zijn ingesteld, en

• deomvormer is gestart en loopt in toerentalregelingmo-
dus.

WAARSCHUWING!
Tijdens de autotune-routine zal de motor en appara-
tuur de koppel- en toerentallimieten bereiken. ZORG
ER VOOR DAT HET VEILIG IS OM DE AUTOTUNE-
FUNCTIE TE ACTIVEREN!

De autotune routine kan afgebroken worden door de om-
vormer te stoppen.

0->1 = Activeer autotune van toerentalregeling

Opmerking:Dewaarde keert niet automatisch naar 0 terug.

00.Uit

11.Aan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Normaal / uint16Definieert een vooraf ingestelde regelwaarde voor de au-
totune-functie vande toerentalregeling. De instellingbeïn-
vloedt demanierwaarop de koppelreferentie zal reageren
op een toerenreferentiestap.

TT controller autotu-
ne modus

25.34

0Langzame maar robuuste reactie.Vloeiend

1Medium instelling.Normaal

2Snelle reactie. Kan een te hoge versterkingswaarde geven
voor sommige applicaties.

Strak

0.00 s / real32Mechanische tijdconstante vandeomvormerendemachi-
ne zoals bepaald door de autotune-functie van de toeren-
talregeling. Dewaarde kanhandmatig aangepastworden.

Mechanische tijdcon-
stante

25.37

10 = 1 s / 100 = 1 sMechanische tijdconstante.0.00 ... 1000.00 s

10.00 procent / real32Definieert een toegevoegde koppelwaarde, gebruikt door
de autotune-functie.

Autotune koppelstap25.38

Dezewaarde isgeschaaldnaar nominaal koppel vanmotor.

Merk op dat het koppel dat wordt gebruikt door de auto-
tune-functie ook kanwordenbeperkt door de koppellimie-
ten (in parametergroep 30 Limieten) en het nominalemo-
torkoppel.

100 = 1 procent / 100
= 1 procent

Autotune koppelstap.0.00 ... 100.00 pro-
cent

10.00 procent / real32Definieert een toerentalwaardedie aanhet begintoerental
toegevoegdwordt voordeautotune routine.Hetbegintoe-
rental (toerental dat gebruikt wordt wanneer autotune
geactiveerd wordt) plus de waarde van deze parameter is
het berekende maximum toerental dat door de autotune
routine gebruikt wordt. Het maximum toerental kan ook
begrensdwordendoorde toerentallimieten (inparameter-
groep 30 Limieten) en het nominale motortoerental.

Autotune toerental-
stap

25.39

De waarde is geschaald naar nominaal toerental van de
motor.

Opmerking:Demotor zal aan het einde van elke acceleratie-
fase het berekende maximum toerental licht overschrijden.

100 = 1 procent / 100
= 1 procent

Autotune toerentalstap.0.00 ... 100.00 pro-
cent

10 NoUnit / uint16Bepaalt hoeveel acceleratie-/deceleratie-cycli uitgevoerd
worden tijdensautotune routine. Verhogenvandewaarde
zal denauwkeurigheid vandeautotune-functie verbeteren,
en zal het gebruik van kleinere waarden van koppel- of
toerentalstappen mogelijk maken.

Autotune herh. tijden25.40

1 = 1 / 1 = 1Aantal cycli tijdens autotune routine.1...10

- / real32GereserveerdKoppelreferentie Au-
totune2

25.41

Geselecteerd / uint32Selecteert eenbrondie het integrale (I) deel van de toeren-
talregeling in-/uitschakelt.

Integrale termvrijge-
ven

25.42

0 = I-deel uitgeschakeld

1 = I-deel ingeschakeld

00Niet geselecteerd
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11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / real32Toont de uitgang van het proportionele (P) deel van de
toerentalregeling. Zie het besturingsketen-diagram op
pagina 664.

Koppel prop referen-
tie

25.53

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentUitgangP-deel van toerentalregeling. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-30000.0 ... 30000.0
procent

- / real32Toont de uitgang van het integratie (I) deel van de toeren-
talregeling. Zie het besturingsketen-diagram op pagina
664.

Koppel integr referen-
tie

25.54

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentUitgang I-deel van toerentalregeling. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-30000.0 ... 30000.0
procent

- / real32Toont de uitgang van het differentiatie (D) deel van de
toerentalregeling. Zie het besturingsketen-diagram op
pagina 664.

Koppel diff referentie25.55

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentUitgangD-deel van toerentalregeling. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-30000.0 ... 30000.0
procent

- / real32Geeft de uitvoer van de versnellingscompensatiefunctie
weer op pagina 664.

Koppelacccompensa-
tie

25.56

Zie het schema van de besturingsketen.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentUitgang van acceleratiecompensatie functie. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.3.

-30000.0 ... 30000.0
procent

- / real32Toont de acceleratie-gecompenseerde uitgang van de
toerentalregeling. Zie het besturingsketen-diagram op
pagina 664.

Koppelrefongebalan-
ceerd

25.57

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentAcceleratie-gecompenseerde uitgang van de toerentalre-
geling. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-30000.0 ... 30000.0
procent
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Instellingen voor de koppelreferentieketen.Koppelreferentie ke-
ten

26

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 665 en 667.

- / real32Toont de uiteindelijke koppelreferentie die aan de koppel-
regeling gegevenwordt in procenten. Naar aanleiding van

Koppelref naar Kop-
pelreg

26.1

deze referentie worden acties uitgevoerd door diverse
begrenzers, zoals vermogen, koppel, belasting enz.

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 667 en 668.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie voor koppelregeling. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toont de uiteindelijke koppelreferentie (als percentage
van nominaal koppel van de motor) die aan de DTC kern

Koppelref gebruikt26.2

gegeven wordt, en komt na frequentie, spanning en kop-
pellimiet.

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 668.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie voor koppelregeling. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

-300.0 procent / re-
al32

Definieertdeminimumkoppelreferentie.Maaktplaatselijke
begrenzing vandekoppelreferentiemogelijk, voordatdeze
doorgegeven wordt aan de koppelramp-regeling. Raad-

Minimum koppelref26.8

pleeg parameter 30.19 Minimum koppel 1voor absolute
koppellimiet.

- / 10 = 1 procentMinimumkoppelreferentie. Voor 16-bits schaling, zie para-
meter 46.3.

-1000.0 ... 0.0procent

300.0procent / real32Definieert demaximumkoppelreferentie.Maakt plaatselij-
ke begrenzing van de koppelreferentie mogelijk, voordat

Maximum koppelref26.9

deze doorgegeven wordt aan de koppelramp-regeling.
Raadpleegparameter 30.20Maximumkoppel 1 voor abso-
lute koppellimiet.

- / 10 = 1 procentMaximumkoppelreferentie. Voor 16-bits schaling, zie para-
meter 46.3.

0.0 ... 1000.0 procent

Nul / uint32Selecteert koppelreferentiebron 1.Koppelref 1 bron26.11

Er kunnen twee signaalbronnenworden gedefinieerdmet
deze parameter en 26.12 Koppelref 2 bron. Een digitale
bron geselecteerd door 26.14 Koppelref 1/2 selectie kan
wordengebruikt omte schakelen tussende tweebronnen,
of een wiskundige functie (26.13 Koppelref 1 functie) toe-
gepast op de twee signalen om de referentie te creëren.

…

…

Ref1

ADD

SUB

MUL

MIN

MAX

26.11

26.12

26.70

26.71

26.13

26.14

26.72

0

1

0

AI

FB

Overig

0
AI

FB

Overig

0Geen.Nul
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112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

43.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

53.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

83.9 EFB referentie 1 (pagina 144).EFB ref1

93.10 EFB referentie 2 (pagina 144).EFB ref2

103.11 DDCS controller ref 1 (pagina 144).DDCS reg ref1

113.12 DDCS controller ref 2 (pagina 144).DDCS reg ref2

123.13 M/F of D2D ref1 (pagina 145).M/F referentie 1

133.14 M/F of D2D ref2 (pagina 145).M/F referentie 2

1522.80Motorpotmeter ref act (uitgangvandemotorpoten-
tiometer).

Motorpotentiometer

1640.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID

18Bedieningspaneelreferentie,met beginwaarde van laatst-
gebruikte paneelreferentie. Zie de sectie Het bedienings-
paneel gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref saved)

19Bedieningspaneelreferentie, met beginwaarde van vorige
bronof actuelewaarde. Ziede sectieHetbedieningspaneel
gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref gekopieerd)

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Nul / uint32Selecteert koppelreferentiebron 2.Koppelref 2 bron26.12

Zie parameter 26.11 Koppelref 1 bron voor de selecties en
een diagram voor de selectie van de referentiebron.

Ref1 / uint16Selecteerteenwiskundige functie tussende referentiebron-
nendie zijn geselecteerdmet deparameters 26.11 Koppel-
ref 1 bron en 26.12 Koppelref 2 bron. Zie diagram in 26.11
Koppelref 1 bron.

Koppelref 1 functie26.13

0Signaal geselecteerd door 26.11 Koppelref 1 bron wordt
als zodanig gebruikt als koppelreferentie 1 (geen functie
toegepast).

Ref1

1De som van de referentiebronnen wordt gebruikt als kop-
pelreferentie 1.

Optellen (ref1 + ref2)

2De aftrek ([26.11 Koppelref 1 bron] - [26.12 Koppelref 2
bron]) vande referentiebronnenwordtgebruikt als koppel-
referentie 1.

Aftrekken (ref1 - ref2)

3Het product van de referentiebronnen wordt gebruikt als
koppelreferentie 1.

Vermenigv (ref1 x
ref2)

4De kleinste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
koppelreferentie 1.

Min(ref1, ref2)

5De grootste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
koppelreferentie 1.

Max (ref1, ref2)
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Koppelreferentie 1 /
uint32

Configureert de selectie tussen koppelreferenties 1 en 2.

Zie diagram in 26.11 Koppelref 1 bron.

Koppelref 1/2selectie26.14

0 = Koppelreferentie 1

1 = Koppelreferentie 2

00.Koppelreferentie 1

11.Koppelreferentie 2

2Koppelreferentie 1wordt gebruiktwanneer externebestu-
ringslocatie EXT1 actief is. Koppelreferentie 2 wordt ge-
bruikt wanneer externe besturingslocatie EXT2 actief is.

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie

Zie ook parameter 19.11 Ext1/Ext2 selectie.

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

1.000 NoUnit / real32Bepaalt de schalingsfactor voor de koppelreferentie (de
koppelreferentie wordt vermenigvuldigdmet dewaarde).

Belasting schaling26.15

Dit maakt het mogelijk dat omvormers die de belasting
verdelen tussen twee motoren in dezelfde mechanische
installatie op maat de juiste hoeveelheid onder elkaar
kunnen verdelen, terwijl ze tochdezelfdemaster-koppelre-
ferentie gebruiken.

1000 = 1 / 1000 = 1Schalingsfactor koppelreferentie.-8.000 ... 8.000

Nul / uint32Kiest de bron van koppelreferentie-additief 1.Koppel additief 1
bron

26.16

Opmerking: Om veiligheidsredenen wordt de toevoeging
niet toegepast wanneer er een noodstop actief is.

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 665.

Zie parameter 26.11 Koppelref 1 bron voor de selecties.

0.000 s / real32Definieert een laagdoorlaatfilter-tijdconstante voor de
koppelreferentie.

Koppelref filtertijd26.17

1000 = 1 s / 1000 = 1 sFiltertijdconstante voor koppelreferentie.0.000 ... 30.000 s

0.000 s / real32Bepaalt de ramptijd van de koppelreferentie, d.w.z. de tijd
voorde referentie omvannul naar het nominalemotorkop-
pel te stijgen.

Koppel opg. helling-
tijd

26.18

100 = 1 s / 1000 = 1 sRamptijd van de koppelreferentie.0.000 ... 60.000 s

0.000 s / real32Bepaalt de rampdowntijd van de koppelreferentie, d.w.z.
de tijd voorde referentieomvanhetnominalemotorkoppel
naar nul te dalen.

Koppel neerg. helling-
tijd

26.19

100 = 1 s / 1000 = 1 sRampdowntijd van de koppelreferentie.0.000 ... 60.000 s
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Nul / uint32Kiest de bron van koppelreferentie-additief 2.Koppel additief 2
bron

26.25

Dewaardedie vandegeselecteerdebronontvangenwordt,
wordt opgeteld bij de koppelreferentie na selectie van de
bedrijfsmodus. Daarom kan de toevoeging gebruikt wor-
den in toerentalmodus en koppelmodus.

Opmerking: Om veiligheidsredenen wordt de toevoeging
niet toegepast wanneer er een noodstop actief is.

WAARSCHUWING!
Als het additief de limieten overschrijdt die zijn inge-
steld in parameter 25.11 Toerenregmin koppel en 25.12
Toerenreg max koppel, is een rampstop mogelijk on-
mogelijk. Zorgervoordatde toeslagwordt verminderd
of verwijderdwanneer een rampstopnodig is, bijvoor-
beeld door parameter 26.26 Forc koppelref add 2 nul
te gebruiken.

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 667.

Zie parameter 26.11 Koppelref 1 bron voor de selecties.

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert een bron die koppelreferentie additief 2 (zie
parameter 26.25 Koppel additief 2 bron) op nul dwingt.

Forc koppelref add 2
nul

26.26

0 = Normale werking

1 = Dwing koppelreferentie-additief 2 naar nul.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

100 ms / real32Definieert de filtertijd van de koppellimiet.Filtertijd koppellimiet26.27

Deze parameter wordt gebruikt om de stap af te vlakken
bij het wijzigen van de limiet als de omvormer op koppelli-
miet draait.

1 = 1 ms / 1 = 1 msFiltertijd koppellimiet.0...100 ms
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0.0 procent / real32Indien ingeschakeld door parameter 26.42 Koppelstap
vrijgeven,wordt eenextra stap toegevoegdaandekoppel-
referentie.

Koppelstap26.41

Een tweede koppelstap kan worden toegevoegd met be-
hulp van pointerparameters 26.43 Koppel stap pointer
vrijgeven en 26.44 Koppel stap bron.

De twee koppelstappen werken onafhankelijk van elkaar
en worden bij elkaar opgeteld om de totale koppelstap te
berekenen.

Opmerking:Om veiligheidsredenen worden de koppelstap-
pen niet toegepast wanneer een noodstop actief is.

WAARSCHUWING!
Als de totale koppelstap de grenzen overschrijdt die
zijn ingesteld in parameter 25.11 Toerenregmin koppel
en 25.12 Toerenreg max koppel, is een rampstop mo-
gelijk niet mogelijk. Zorg ervoor dat de koppelstap
wordt verminderd of uitgeschakeld wanneer een
rampstop vereist is.

- / 10 = 1 procentKoppelstap. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.-300.0 ... 300.0 pro-
cent

Blokkeren / uint32Inschakelen/uitschakelen vandekoppelstapgedefinieerd
door parameter 26.41 Koppelstap.

Koppelstap vrijgeven26.42

0Koppelstap uitgeschakeld.Blokkeren

1Koppelstap ingeschakeld.Vrijgeven

Geselecteerd / uint32Selecteert een bron die de koppelstap gedefinieerd door
parameter 26.44 Koppel stap bron in-/uitschakelt.

Koppel stap pointer
vrijgeven

26.43

Zie ook parameter 26.41 Koppelstap.

1 = Koppelstap ingeschakeld.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Nul / uint32Selecteert de bron van de koppelstap die is ingeschakeld
door 26.43 Koppel stap pointer vrijgeven.

Koppel stap bron26.44

0Geen.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald
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212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

43.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

53.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

83.9 EFB referentie 1 (pagina 144).EFB ref1

93.10 EFB referentie 2 (pagina 144).EFB ref2

103.11 DDCS controller ref 1 (pagina 144).DDCS reg ref1

113.12 DDCS controller ref 2 (pagina 144).DDCS reg ref2

123.13 M/F of D2D ref1 (pagina 145).M/F referentie 1

133.14 M/F of D2D ref2 (pagina 145).M/F referentie 2

1522.80Motorpotmeter ref act (uitgangvandemotorpoten-
tiometer).

Motorpotentiometer

1640.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID

18Bedieningspaneelreferentie,met beginwaarde van laatst-
gebruikte paneelreferentie. Zie de sectie Het bedienings-
paneel gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref saved)

19Bedieningspaneelreferentie, met beginwaarde van vorige
bronof actuelewaarde. Ziede sectieHetbedieningspaneel
gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref gekopieerd)

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Parameters 26.51...26.58 configureren de oscillatie-
dempingsfunctie. Zie sectieOscillatiedemping (pagina51),
en het blokschema op pagina 667.

Oscillatie demping26.51

Deze parameter geeft vrij (of kiest een bron die vrijgeeft)
het oscillatie demping algoritme.

1 = Oscillatie demping algoritme ingeschakeld

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Niet geselecteerd /
uint32

Bepaalt (of kiest een bron die bepaalt) of de uitgang van
de oscillatie demping functie toegepast wordt op de kop-
pelreferentie of niet.

Oscillatie demping
uit vrijgeven

26.52

Opmerking: Voordat de trillingdempende uitgangwordt in-
geschakeld, moeten de parameters 26.53...26.57 worden in-
gesteld. Controleer vervolgens het ingangssignaal (geselec-
teerd met 26.53) en de uitgang (26.58) om er zeker van te
zijn dat de correctie veilig kan worden toegepast.

1 = Pas oscillatie dempinguitgang toeop koppelreferentie

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Toerental fout /uint32Selecteert het ingangssignaal voor de oscillatie demping
functie.

Oscillatie compensa-
tie ingang

26.53

Opmerking:Voordat udezeparameter runtimewijzigt,moet
udeoscillatiedempingsuitganguitschakelenmetparameter
26.52. Controleer het gedrag van 26.58 voordat u de uitgang
weer inschakelt.

024.1 Gebruikte toerentalref - ongefilterd motortoerental.Toerental fout

Opmerking:Deze instellingwordt niet ondersteund in scalair
motorbesturingsmodus.

11.11 DC spanning. (De waarde wordt intern gefilterd.)DC spanning

31.0 Hz / real32Bepaalt de centrum frequentie van het oscillatie demping
filter.

Oscillatie demping
frequentie

26.55

Stel dewaarde in volgens het aantal oscillatiepieken in het
bewaakte signaal (geselecteerd door 26.53) per seconde.

Opmerking:Voordat udezeparameter runtimewijzigt,moet
udeoscillatiedempingsuitganguitschakelenmetparameter
26.52. Controleer het gedrag van 26.58 voordat u de uitgang
weer inschakelt.

10 = 1 Hz / 10 = 1 HzCentrum frequentie voor oscillatie-demping.0.1 ... 60.0 Hz
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180 graden / real32Definieert een faseverschuiving voor de uitgang van het
filter.

Oscillatie demping
fase

26.56

Opmerking:Voordat udezeparameter runtimewijzigt,moet
udeoscillatiedempingsuitganguitschakelenmetparameter
26.52. Controleer het gedrag van 26.58 voordat u de uitgang
weer inschakelt.

10 = 1 graden / 1 = 1
graden

Faseverschuiving voor uitgang van oscillatie-demping
functie.

0...360 graden

1.0 procent / real32Definieert eenversterkingvoordeuitgangvandeoscillatie-
demping functie, d.w.z. hoeveel de uitgang van het filter
versterkt wordt voordat deze toegevoegd wordt aan de
koppelreferentie.

Oscillatie demping
versterking

26.57

Oscillatie versterkingwordt geschaaldovereenkomstigde
toerentalregeling-versterking zodat het wijzigen van de
versterking de oscillatie-demping niet zal verstoren.

Opmerking:Voordat udezeparameter runtimewijzigt,moet
udeoscillatiedempingsuitganguitschakelenmetparameter
26.52. Controleer het gedrag van 26.58 voordat u de uitgang
weer inschakelt.

10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Instelling versterking voor uitgang oscillatie-demping.0.0 ... 100.0 procent

- / real32Toont de uitgang van de oscillatie-demping functie. Deze
waarde wordt toegevoegd aan de koppelreferentie (zoals
toegestaan door parameter 26.52 Oscillatie demping uit
vrijgeven).

Oscillatie demping
uitgang

26.58

Deze parameter is alleen-lezen.

10 = 1 procent / 1000
= 1 procent

Uitgang van de oscillatie-demping functie.-1600.000 ...
1600.000 procent

- / real32Geeft dewaarde vankoppelreferentiebron 1weer (geselec-
teerdmetparameter 26.11Koppelref 1 bron). Zie hetbestu-
ringsketen-diagram op pagina 665.

Koppelreferentie act
1

26.70

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentWaarde van koppelreferentiebron 1. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Geeftdewaarde vankoppelreferentiebron2weer (geselec-
teerd met parameter 26.12 Koppelref 2 bron). Zie het be-
sturingsketen-diagram op pagina 665.

Koppelreferentie act
2

26.71

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentWaarde van koppelreferentiebron 2. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Geeft de koppelreferentie weer na de functie die is toege-
past met parameter 26.13 Koppelref 1 functie (indien aan-
wezig) en na selectie (26.14Koppelref 1/2 selectie). Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 665.

Koppelreferentie act
3

26.72

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie na selectie. Voor 16-bits schaling, zie pa-
rameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent
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- / real32Toont de koppelreferentie na toepassing van referentie-
additief 1. Zie hetbesturingsketen-diagramoppagina665.

Koppelreferentie act
4

26.73

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie na toepassing van referentie-additief 1.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toont de koppelreferentie na begrenzing en ramp. Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 665.

Koppelref helling uit26.74

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie na begrenzing en ramp. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toont de koppelreferentie na selectie van de besturings-
modus.

Koppelreferentie act
5

26.75

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 667.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentienaselectie vandebesturingsmodus. Voor
16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toont de koppelreferentie na toepassing van referentie-
additief 2. Zie hetbesturingsketen-diagramoppagina667.

Koppelreferentie act
6

26.76

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie na toepassing van referentie-additief 2.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toontdewaarde vandebronvankoppelreferentie-additief
2. Zie het besturingsketen-diagram op pagina 667.

Addkoppelref Aactu-
eel

26.77

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie-additief 2. Voor 16-bits schaling, zie pa-
rameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toont de waarde van koppelreferentie-additief 2 voordat
deze toegevoegd is aande koppelreferentie. Zie het bestu-
ringsketen-diagram op pagina 667.

AddkoppelrefBactu-
eel

26.78

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentKoppelreferentie-additief 2. Voor 16-bits schaling, zie pa-
rameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

10.0 NoUnit / real32Versterkingsterm van de piekregeling. Zie de sectie Rush-
regeling (pagina 53).

Versterkingpiekrege-
ling

26.81

1 = 1 / 10 = 1Versterking piekregeling (0,0 = uitgeschakeld).0.0 ... 10000.0

2.0 s / real32Term van de integratietijd van de piekregeling.Integratietijd piekre-
geling

26.82

1 = 1 s / 10 = 1 sIntegratietijd piekregeling (0,0 = uitgeschakeld).0.0 ... 10.0 s
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Instellingen voor de frequentiereferentieketen.Frequentie referentie
keten

28

Bekijk de schema's van de besturingsketen 670 en 671.

- / real32Toont de gebruikte frequentiereferentie vóór ramp. Zie
het besturingsketen-diagram op pagina 671.

Frequentieref helling
ingang

28.1

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzFrequentiereferentie vóór ramp. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

- / real32Toont de uiteindelijke frequentiereferentie (na selectie,
begrenzing en ramp). Zie het besturingsketen-diagramop
pagina 671.

Freq ref helling uit-
gang

28.2

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzUiteindelijke frequentiereferentie. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

Nul / uint32Kiest de bron voor frequentiereferentie 1.Frequentieref 1 bron28.11

Twee signaalbronnen kunnen worden gedefinieerd door
dezeparameter en 28.12 Frequentieref 2bron. Eendigitale
bron geselecteerd door 28.14 Frequentieref 1/2 selectie
kan worden gebruikt om te schakelen tussen de twee
bronnen, of een wiskundige functie (28.13 Frequentieref 1
functie) toegepast op de twee signalen om de referentie
te maken.

…

…

0

AI
FB

Overig

28.11

28.12

28.13

28.90

28.91

28.14

28.92

Ref1

ADD

SUB

MUL

MIN

MAX
0
AI

FB

Overig

0

1

0Geen.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

43.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

53.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

83.9 EFB referentie 1 (pagina 144).EFB ref1

93.10 EFB referentie 2 (pagina 144).EFB ref2

103.11 DDCS controller ref 1 (pagina 144).DDCS reg ref1

113.12 DDCS controller ref 2 (pagina 144).DDCS reg ref2

123.13 M/F of D2D ref1 (pagina 145).M/F referentie 1

133.14 M/F of D2D ref2 (pagina 145).M/F referentie 2

1522.80Motorpotmeter ref act (uitgangvandemotorpoten-
tiometer).

Motorpotentiometer

1640.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID
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18Bedieningspaneelreferentie,met beginwaarde van laatst-
gebruikte paneelreferentie. Zie de sectie Het bedienings-
paneel gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref saved)

19Bedieningspaneelreferentie, met beginwaarde van vorige
bronof actuelewaarde. Ziede sectieHetbedieningspaneel
gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref gekopieerd)

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Nul / uint32Kiest de bron voor frequentiereferentie 2.Frequentieref 2 bron28.12

Zie parameter 28.11 Frequentieref 1 bron voor de selecties
en een diagram voor de selectie van de referentiebron.

Ref1 / uint16Selecteerteenwiskundige functie tussende referentiebron-
nendie zijn geselecteerdmetparameters 28.11 Frequentie-
ref 1 bron en 28.12 Frequentieref 2 bron. Zie diagram op
28.11 Frequentieref 1 bron.

Frequentieref 1 func-
tie

28.13

0Signaal geselecteerddoor 28.11 Frequentieref 1 bronwordt
als zodanig gebruikt als frequentiereferentie 1 (geen
functie toegepast).

Ref1

1De som van de referentiebronnen wordt gebruikt als fre-
quentiereferentie 1.

Optellen (ref1 + ref2)

2Deaftrekking ([28.11 Frequentieref 1 bron] - [28.12 Frequen-
tieref 2 bron]) van de referentiebronnen wordt gebruikt
als frequentiereferentie 1.

Aftrekken (ref1 - ref2)

3Het product van de referentiebronnen wordt gebruikt als
frequentiereferentie 1.

Vermenigv (ref1 x
ref2)

4De kleinste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
frequentiereferentie 1.

Min(ref1, ref2)

5De grootste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
frequentiereferentie 1.

Max (ref1, ref2)

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie / uint32

Configureert de selectie tussen frequentiereferenties 1 en
2. Zie diagram op 28.11 Frequentieref 1 bron.

Frequentieref 1/2 se-
lectie

28.14

0 = Frequentiereferentie 1

1 = Frequentiereferentie 2

00.Frequentie referentie
1

11.Frequentie referentie
2

2Frequentiereferentie 1 wordt gebruikt wanneer externe
besturingslocatie EXT1 actief is. Frequentiereferentie 2
wordt gebruikt wanneer externe besturingslocatie EXT2
actief is.

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie

Zie ook parameter 19.11 Ext1/Ext2 selectie.

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / uint16Bepaalt hoe constante frequenties gekozenworden, en of
er rekening gehoudenwordtmet het draairichtingsignaal
ofnietwanneer eenconstante frequentie toegepastwordt.

Constante frequentie
functie

28.21

1 = Packed: 7 constante frequenties kunnen worden gese-
lecteerdmetbehulp vandedriebronnendiewordengede-
finieerd door parameters 28.22, 28.23 en 28.24.

Const freq modusb0

0 =Gescheiden: De constante frequenties 1, 2 en 3worden
afzonderlijk geactiveerd door de bronnendie respectieve-
lijk doordeparameters 28.22, 28.23 en28.24wordengede-
finieerd. In geval van conflict heeft de constante frequentie
met het laagste nummer prioriteit.

1 = Start richting: Om de draairichting voor een constante
frequentie te bepalen, wordt het teken van de constante
frequentie-instelling (parameters 28.26...28.32) vermenig-
vuldigdmethet richtingssignaal (vooruit: +1, achterwaarts:
-1). Hierdoor kan de omvormer 14 (7 vooruit, 7 achteruit)
constante frequenties hebben als alle waarden in
28.26...28.32 positief zijn.

Draair. vrijgaveb1

WAARSCHUWING!
Als het richtingsignaal achterwaarts is en de actieve
constant frequentie negatief is, zal de omvormer in
voorwaartse richting draaien.

0 = Volgens Par: De draairichting voor de constante fre-
quentie wordt bepaald door het teken van de instelling
van de constante toerental (parameters 28.26...28.32).

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Niet geselecteerd /
uint32

Alsbit 0 vanparameter 28.21Constante frequentie functie
0 is (Gescheiden), wordt een bron geselecteerd die con-
stante frequentie 1 activeert.

Constante frequentie
sel1

28.22

Wanneer bit 0 van parameter 28.21 Constante frequentie
functie 1 (Packed) is, selecteren deze parameter en de pa-
rameters28.23Constante frequentie sel2 en28.24Constan-
te frequentie sel3 drie bronnen waarvan de statussen de
constante frequenties als volgt activeren:

Actieve con-
stante fre-
quentie

Bronbepaald
door par.
28.24

Bronbepaald
door par.
28.23

Bronbepaald
door par.
28.22

Geen000

Constante
frequentie 1

001

Constante
frequentie 2

010

Constante
frequentie 3

011

Constante
frequentie 4

100

Constante
frequentie 5

101

Constante
frequentie 6

110

Constante
frequentie 7

111

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Niet geselecteerd /
uint32

Alsbit 0 vanparameter 28.21Constante frequentie functie
0 is (Gescheiden), wordt een bron geselecteerd die con-
stante frequentie 2 activeert.

Constante frequentie
sel2

28.23

Alsbit 0 vanparameter 28.21Constante frequentie functie
1 (Packed) is, selecterendezeparameter endeparameters
28.22 Constante frequentie sel1 en 28.24 Constante fre-
quentie sel3driebronnendiewordengebruiktomconstan-
te frequenties te activeren.

Zie tabel bij parameter 28.22 Constante frequentie sel1.

Zie parameter 28.22 Constante frequentie sel1 voor de se-
lecties.

Niet geselecteerd /
uint32

Alsbit 0 vanparameter 28.21Constante frequentie functie
0 is (Gescheiden), wordt een bron geselecteerd die con-
stante frequentie 3 activeert.

Constante frequentie
sel3

28.24

Alsbit 0 vanparameter 28.21Constante frequentie functie
1 (Packed) is, selecterendezeparameter endeparameters
28.22Constante frequentiesel1en28.23Constante frequen-
tie sel2 drie bronnen die worden gebruikt om constante
frequenties te activeren.

Zie tabel bij parameter 28.22 Constante frequentie sel1.

Zie parameter 28.22 Constante frequentie sel1 voor de se-
lecties.

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 1 (de frequentiewaarmee
demotor zal draaienwanneer constante frequentie 1 gese-
lecteerd is).

Constante frequentie
1

28.26

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 1. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 2.Constante frequentie
2

28.27

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 2. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 3.Constante frequentie
3

28.28

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 3. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 4.Constante frequentie
4

28.29

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 4. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 5.Constante frequentie
5

28.30

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 5. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 6.Constante frequentie
6

28.31

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 6. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Definieert constante frequentie 7.Constante frequentie
7

28.32

318 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / 100 = 1 HzConstante frequentie 7. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

- / real32Definieert een veilige frequentiereferentiewaarde die ge-
bruikt wordt bij bewakingsfuncties zoals

Frequentieref veilig28.41

• 12.3 AI bewakingsfunctie
• 49.5 Communicatie-verlies actie
• 50.2 FBA A comm verlies func
• 50.32 FBA B comm verlies func
• 58.14 Communicatie-verlies actie.

- / 100 = 1 HzVeilige frequentiereferentie. Voor 16-bits schaling, zie pa-
rameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

- / uint16Inschakelen/uitschakelen functie kritieke frequenties. Be-
paalt ookof het gespecificeerdebereikwel of niet in beide
draairichtingen geldt.

Kritische frequentie
functie

28.51

Zie ook de sectie Kritieke toerentallen/frequenties (pagi-
na 47).

1 = Inschakelen: Kritieke toerentallen ingeschakeld.Vrijgevenb0

0 = Uitschakelen: Kritieke frequenties uitgeschakeld.

1 =Volgenspar: Erwordt rekeninggehoudenmetde tekens
van de parameters 28.52...28.57.

Teken modusb1

0 = Absoluut: Parameters 28.52...28.57 worden behandeld
als absolute waarden.

Elk bereik geldt in beide draairichtingen.

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0.00 Hz / real32Bepaalt de onderlimiet voor kritieke frequentie 1.Kritische frequentie
1 laag

28.52

Opmerking: Deze waarde moet kleiner of gelijk zijn aan de
waarde van 28.53 Kritische frequentie 1 hoog.

- / 100 = 1 HzOnderlimiet voor kritieke frequentie 1. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Bepaalt de bovenlimiet voor kritieke frequentie 1.Kritische frequentie
1 hoog

28.53

Opmerking: Deze waarde moet groter of gelijk zijn aan de
waarde van 28.52 Kritische frequentie 1 laag.

- / 100 = 1 HzBovenlimiet voor kritieke frequentie 1. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Bepaalt de onderlimiet voor kritieke frequentie 2.Kritische frequentie
2 laag

28.54

Opmerking: Deze waarde moet kleiner of gelijk zijn aan de
waarde van 28.55 Kritische frequentie 2 hoog.

- / 100 = 1 HzOnderlimiet voor kritieke frequentie 2. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Bepaalt de bovenlimiet voor kritieke frequentie 2.Kritische frequentie
2 hoog

28.55

Opmerking: Deze waarde moet groter of gelijk zijn aan de
waarde van 28.54 Kritische frequentie 2 laag.

- / 100 = 1 HzBovenlimiet voor kritieke frequentie 2. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz
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0.00 Hz / real32Bepaalt de onderlimiet voor kritieke frequentie 3.Kritische frequentie
3 laag

28.56

Opmerking: Deze waarde moet kleiner of gelijk zijn aan de
waarde van 28.57 Kritische frequentie 3 hoog.

- / 100 = 1 HzOnderlimiet voor kritieke frequentie 3. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

0.00 Hz / real32Bepaalt de bovenlimiet voor kritieke frequentie 3.Kritische frequentie
3 hoog

28.57

Opmerking: Deze waarde moet groter of gelijk zijn aan de
waarde van 28.56 Kritische frequentie 3 laag.

- / 100 = 1 HzBovenlimiet voor kritieke frequentie 3. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

Acc/Dec tijd 1 / uint32Selecteert een bron die schakelt tussen de twee sets ver-
snellings-/vertragingstijdengedefinieerddoorparameters
28.72...28.75.

Freq hellingset selec-
tie

28.71

0 = Acceleratietijd 1 en deceleratietijd 1 zijn van kracht

1 = Acceleratietijd 2 en deceleratietijd 2 zijn van kracht

00.Acc/Dec tijd 1

11.Acc/Dec tijd 2

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

20.000 s / real32Definieert acceleratietijd 1 als de tijd die nodig is om de
frequentie te veranderen van nul naar de frequentie gede-
finieerddoorparameter46.2 Frequentie schaling (niet naar
parameter 30.14 Maximum frequentie).

Freq acceleratietijd 128.72

Als de referentie sneller toeneemt dan de ingestelde acce-
leratie, zal de motor de acceleratie volgen.

Als de referentie langzamer toeneemt dan het ingestelde
acceleratietoerental, zal demotorfrequentie de referentie
volgen.

Als de acceleratietijd te kort ingesteld is, zal de omvormer
deacceleratie automatisch voortzettenomzodekoppelli-
mieten van de omvormer niet te overschrijden.

10 = 1 s / 1000 = 1 sAcceleratietijd 1.0.000 ... 1800.000 s
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20.000 s / real32Definieert de deceleratietijd 1 als de tijd die nodig is om
de frequentie te veranderen van de frequentie die is gede-
finieerddoor parameter 46.2 Frequentie schaling (niet van
parameter 30.14 Maximum frequentie) naar nul.

Freq deceleratietijd 128.73

Als er twijfel bestaat over de te korte vertragingstijd,
controleer dan of de Dc-overspanningscontrole (30.30
Overspanning regeling) is ingeschakeld.

Opmerking: Als een korte deceleratietijd nodig is voor een
toepassing met hoge massatraagheid, moet de omvormer
wordenuitgerustmet remapparatuur zoals een remchopper
en remweerstand.

10 = 1 s / 1000 = 1 sDeceleratietijd 1.0.000 ... 1800.000 s

60.000 s / real32Definieert acceleratietijd 2. Zie parameter 28.72 Freq acce-
leratietijd 1.

Freq acceleratietijd 228.74

10 = 1 s / 1000 = 1 sAcceleratietijd 2.0.000 ... 1800.000 s

60.000 s / real32Definieert deceleratietijd 2. Zie parameter 28.73 Freqdece-
leratietijd 1.

Freqdeceleratietijd 228.75

10 = 1 s / 1000 = 1 sDeceleratietijd 20.000 ... 1800.000 s

Inactief / uint32Selecteert een bron die de frequentiereferentie naar nul
dwingt.

Freq helling in nul
bron

28.76

0 = Dwing frequentiereferentie naar nul

1 = Normale werking

00.Actief

11.Inactief

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Inactief / uint32Selecteert eenbrondie deuitgang vande frequentieramp-
generator dwingt naar de actuele waarde van de frequen-
tie.

Freq helling houd28.77

0 = Dwing rampuitgang naar actuele frequentie

1 = Normale werking

00.Actief

11.Inactief

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2
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4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / real32Definieert een referentie voor balancering van frequentie-
ramp. De uitgang van de rampgenerator wordt naar deze
waarde gedwongen als balanceren is ingeschakeld met
parameter 28.79 Freq helling uit balancering vrijg.

Freq helling uitg ba-
lancering

28.78

- / 100 = 1 HzReferentie frequentieramp-balancering. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron voor het inschakelen/uitschakelen van
toerentalramp-balancering. Zie parameter 28.78 Freq hel-
ling uitg balancering.

Freqhellinguit balan-
cering vrijg

28.79

0 = Uitgeschakeld

1 = Ingeschakeld

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / real32Toont dewaarde van frequentiereferentiebron 1 (geselec-
teerd door parameter 28.11 Frequentieref 1 bron). Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 670.

Frequentieref act 128.90

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzWaarde van frequentiereferentiebron 1. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

- / real32Toont dewaarde van frequentiereferentiebron 2 (geselec-
teerd door parameter 28.12 Frequentieref 2 bron). Zie het
besturingsketen-diagram op pagina 670.

Frequentieref act 228.91

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzWaarde van frequentiereferentiebron 2. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz
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- / real32Toont de frequentiereferentie na de functie toegepast
door parameter 28.13 Frequentieref 1 functie (indien aan-
wezig), en na selectie (28.14 Frequentieref 1/2 selectie).
Zie het besturingsketen-diagram op pagina 670.

Frequentieref act 328.92

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzFrequentiereferentie na selectie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

- / real32Toontde frequentiereferentiena toepassingvanconstante
frequenties, bedieningspaneelreferentie, enz. Zie het be-
sturingsketen-diagram op pagina 670.

Frequentieref act 728.96

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzFrequentiereferentie 7. Voor 16-bits schaling, zieparameter
46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

- / real32Toont de frequentiereferentie na toepassing van kritieke
frequenties,maar vóór rampenbegrenzing. Zie hetbestu-
ringsketen-diagram op pagina 671.

Frequentieref onbe-
grensd

28.97

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 HzFrequentiereferentie vóór ramp en begrenzing. Voor 16-
bits schaling, zie parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz
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Instellingen voor de DC-spanningsreferentieketen.Spanningsreferentie-
keten

29

Zie hoofdstuk DC spanningsregeling modus (pagina 27)
en de schema's van de besturingsketen (pagina's 672 en
673).

Dezegroep is alleen zichtbaarmet eenBCUbesturingseen-
heid.

- / real32Toontdeuitgang vandeDCspanningsregelingdie overge-
dragen wordt naar de koppelregeling.

Koppel ref DC span-
ningsregeling

29.1

Deze parameter is alleen-lezen.

100 = 1 procent / 10 =
1 procent

Uiteindelijke. DC spanningsreferentie.-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Geeft de DC-spanningsreferentie weer na de functie toe-
gepast door parameter 29.13 DC spanningsref1 functie

DC spanningsref29.2

(indienaanwezig), ennaselectie (29.14DCspanningsref1/2
selectie). Zie het diagrambij parameter 29.11DC spanning
ref1 bron.

10 = 1 V / 1 = 1 VDC spanningsreferentie na selectie.0...2000 V

- / real32Toont de DC spanningsreferentie tussenminimum/maxi-
mum begrenzing en ramp.

DC spanningsref ge-
bruikt

29.3

10 = 1 V / 1 = 1 VDC spanningsreferentie vóór ramp.0...2000 V

- / real32Toont de DC spanningsreferentie na ramp.DCspanningsrefmet
helling

29.4

10 = 1 V / 1 = 1 VDC spanningsreferentie na ramp.0...2000 V

- / real32Toont de gemeten DC spanning na filtering.Gefilterde DC span-
ning

29.5

10 = 1 V / 1 = 1 VGemeten en gefilterde DC spanning.0...2000 V

- / real32Geeft het verschil weer tussen de referentiespanningmet
ramps (29.4) endegemeten, gefilterdeDC-spanning (29.5).

DC spanning fout29.6

10 = 1 V / 1 = 1 VGemeten en gefilterde DC spanning.-2000...2000 V

- / real32ToontdeuitgangvandePI regeling,d.w.z. deDCspannings-
referentie voordat dezegeconverteerd is naar een koppel-
referentie.

Vermogensreferentie29.7

10 = 1 procent / 100 =
1 procent

Uitgang van de PI-regeling.-300.00 ... 300.00
procent

0 V / real32Definieert eenminimum limiet voor de DC spanningsrefe-
rentie vóór ramp.

Minimum DC span-
ningsref

29.9

1 = 1 V / 1 = 1 VMinimum DC spanningsreferentie.0...2000 V

2000 V / real32Definieert eenmaximum limiet voor deDCspanningsrefe-
rentie vóór ramp.

Maximum DC span-
ningsref

29.10

1 = 1 V / 1 = 1 VMaximum DC spanningsreferentie.0...2000 V
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Nul / uint32Selecteert bron 1 voor DC spanningsreferentie.DC spanning ref1
bron

29.11

Er kunnen twee signaalbronnenworden gedefinieerdmet
deze parameter en 29.12 DC spanning ref2 bron. Een digi-
tale bron geselecteerd door 29.14 DC spanningsref1/2 se-
lectie kanwordengebruikt omte schakelen tussende twee
bronnen,of eenwiskundige functie (29.13DCspanningsref1
functie) toegepast op de twee signalen om de referentie
te maken.

… …

… …

0

AI
FB

FB

Overig

Overig

AI

29.11

29.12

29.13

29.14

29.02

Ref1

ADD

SUB

MUL

MIN

MAX

0

1

0

0Geen.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

43.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

53.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

83.9 EFB referentie 1 (pagina 144).EFB ref1

93.10 EFB referentie 2 (pagina 144).EFB ref2

103.11 DDCS controller ref 1 (pagina 144).DDCS reg ref1

113.12 DDCS controller ref 2 (pagina 144).DDCS reg ref2

123.13 M/F of D2D ref1 (pagina 145).M/F referentie 1

133.14 M/F of D2D ref2 (pagina 145).M/F referentie 2

1522.80Motorpotmeter ref act (uitgangvandemotorpoten-
tiometer).

Motorpotentiometer

1640.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID

18Bedieningspaneelreferentie,met beginwaarde van laatst-
gebruikte paneelreferentie. Zie de sectie Het bedienings-
paneel gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref saved)

19Bedieningspaneelreferentie, met beginwaarde van vorige
bronof actuelewaarde. Ziede sectieHetbedieningspaneel
gebruiken als externe besturingsbron (pagina 25).

Bedieningspaneel
(ref gekopieerd)

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Nul / uint32Selecteert bron 2 voor DC spanningsreferentie.DC spanning ref2
bron

29.12

Zieparameter 29.11DCspanning ref1bronvoordeselecties
en een diagram voor de selectie van de referentiebron.

Ref1 / uint16Selecteerteenwiskundige functie tussende referentiebron-
nen die zijn geselecteerd met parameters 29.11 DC span-
ning ref1 bronen 29.12DCspanning ref2bron. Zie diagram
op 29.11 DC spanning ref1 bron.

DC spanningsref1
functie

29.13
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0Signaal geselecteerd door 29.11 DC spanning ref1 bron
wordtgebruikt alsDCvoltage referentie 1 als zodanig (geen
functie toegepast).

Ref1

1De som van de referentiebronnen wordt gebruikt als DC
spanningsreferentie 1.

Optellen (ref1 + ref2)

2De aftrekking ([29.11 DC spanning ref1 bron] - [29.12 DC
spanning ref2 bron]) van de referentiebronnen wordt ge-
bruikt als DC-spanningsreferentie 1.

Aftrekken (ref1 - ref2)

3Het product van de referentiebronnen wordt gebruikt als
DC spanningsreferentie 1.

Vermenigv (ref1 x
ref2)

4De kleinste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
DC spanningsreferentie 1.

Min(ref1, ref2)

5De grootste van de referentiebronnen wordt gebruikt als
DC spanningsreferentie 1.

Max (ref1, ref2)

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie / uint32

Configureert de selectie tussen DC spanningsreferenties
1 en 2. Zie diagram op 29.11 DC spanning ref1 bron.

DC spanningsref1/2
selectie

29.14

0 = DC spanningsreferentie 1

1 = DC spanningsreferentie 2

00.DCspanning referen-
tie 1

11.DCspanning referen-
tie 2

2DCspanningsreferentie 1wordt gebruiktwanneer externe
besturingslocatie EXT1 actief is. DC spanningsreferentie
2wordt gebruikt wanneer externe besturingslocatie EXT2
actief is.

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie

Zie ook parameter 19.11 Ext1/Ext2 selectie.

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

10 ms / real32Definieert een filtertijd voor gemeten DC spanning.DC-spanning filtertijd29.17

1 = 1 ms / 1 = 1 msFiltertijd voor DC spanningsmeting.0...10000 ms

10 volt per seconde /
real32

Definieert het maximum afnametempo voor de DC span-
ningsreferentie.

DC spanning neerg.
helling TT

29.18

1 = 1 volt per seconde
/ 1 = 1 volt per secon-
de

DC spanningsreferentie afnametempo.0...30000 volt per se-
conde

10 volt per seconde /
real32

Definieert het maximum toenametempo voor de DC
spanningsreferentie.

DCspanningopg.hel-
ling TT

29.19

1 = 1 volt per seconde
/ 1 = 1 volt per secon-
de

DC spanningsreferentie toenametempo.0...30000 volt per se-
conde
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54.66 V/s / real32Definieert de proportionele versterking voor de DC span-
ningsreferentie PI-regeling.

DC spanning prop.
versterking

29.20

100 = 1 V/s / 100 = 1
V/s

Proportionele versterking.0.00 ... 1000.00 V/s

0.1646 s / real32Definieert de integratietijd voordeDCspanningsreferentie
PI-regeling.

DC spanning integra-
tietijd

29.21

Het instellen van de integratietijd op nul schakelt het I-
gedeelte van de besturing uit.

10000 = 1 s / 10000 =
1 s

Integratietijd.0.0000 ... 60.0000 s

Kopie vanaf database
/ uint16

Selecteert de bron van de totale capacitantiewaarde van
het DC circuit.

DC capacitantie bron29.25

De waarde wordt gebruikt bij in DC spanningsreferentie
berekening.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0DC capacitantie-waarde is genomen uit een interne data-
base in overeenstemming met omvormertype.

Kopievanafdatabase

1Dewaarde vandeDC-capaciteitwordt afgelezen vanpara-
meter 29.26 Gebruikte DC capacitantie.

Gebruikerswaarde

0.000 mF / real32Definieert de capaciteit van het DC-circuit als parameter
29.25 DC capacitantie bron is ingesteld op Gebruiker.

Gebruikte DC capaci-
tantie

29.26

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

100 = 1 mF / 1000 = 1
mF

Door gebruiker gespecificeerde DC capacitantie.0.000 ... 1000.000mF

400.00 tpm / real32De parameters 29.70...29.79 definiëren een maximum
koppellimienzurve als functie van het toerental. De limiet
wordt toegepastvoordatde referentiedoorgestuurdwordt
naar de koppelregeling.

Toerental datapunt 129.70

Dezeparameter definieert het toerental ophet eerstepunt
vande curve. De curve is lineair tussen0 tpmendit toeren-
tal.

Koppel (%)

Toerental
(tpm)

29.77

29.75

29.79

29.73

29.71

29.70 29.72 29.74 29.76 29.780

0

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmToerental op 1e punt van de curve.0.00 ... 30000.00 tpm

300.0procent / real32Definieert hetmaximum koppel op het eerste punt van de
begrenzingscurve.

Koppel datapunt 129.71

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Maximum koppel op 1e punt van de curve.0.0 ... 1600.0 procent
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800.00 tpm / real32Definieert het toerental op het tweede punt van de curve.Toerental datapunt 229.72

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmToerental op 2e punt van de curve.0.00 ... 30000.00 tpm

300.0procent / real32Definieert het maximum koppel op het tweede punt van
de begrenzingscurve.

Koppel datapunt 229.73

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Maximum koppel op 2e punt van de curve.0.0 ... 1600.0 procent

1200.00 tpm / real32Definieert het toerental op het derde punt van de curve.Toerental datapunt 329.74

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmToerental op 3e punt van de curve.0.00 ... 30000.00 tpm

300.0procent / real32Definieert het maximum koppel op het derde punt van de
begrenzingscurve.

Koppel datapunt 329.75

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Maximum koppel op 3e punt van de curve.0.0 ... 1600.0 procent

1600.00 tpm / real32Definieert het toerental op het vierde punt van de curve.Toerental datapunt 429.76

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmToerental op 4e punt van de curve.0.00 ... 30000.00 tpm

300.0procent / real32Definieert het maximum koppel op het vierde punt van de
begrenzingscurve.

Koppel datapunt 429.77

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Maximum koppel op 4e punt van de curve.0.0 ... 1600.0 procent

2000.00 tpm / real32Definieert het toerental op het vijfde punt van de curve.Toerental datapunt 529.78

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmToerental op 5e punt van de curve.0.00 ... 30000.00 tpm

300.0procent / real32Definieert het maximum koppel op het vijfde punt van de
begrenzingscurve.

Koppel datapunt 529.79

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Maximum koppel op 5e punt van de curve.0.0 ... 1600.0 procent
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Bedrijfslimieten van de omvormer.Limieten30

- / uint16Toont limietwoord 1.Limietwoord 130.1

Deze parameter is alleen-lezen.

1 =Omvormerkoppelwordtbegrensddoordemotorbestu-
ring (onderspanningsregeling, stroomregeling, belastings-

Koppel limb0

hoek regelingof losbreekregeling), of door de koppellimie-
ten gedefinieerd door parameters.

1 = Uitgang van toerentalregeling wordt begrensd door
25.11 Toerenreg min koppel

Toer reg tlim minb1

1 = Uitgang van toerentalregeling wordt begrensd door
25.12 Toerenreg max koppel

Toer reg tlim maxb2

1 = Ingang koppelreferentieramp wordt begrensd door
26.9Maximumkoppelref, bron van 30.25Maximumkoppel

Koppelref maxb3

sel, 30.26Vermogenmotor limiet of 30.27 Vermogengene-
reren limiet. Zie diagram op pagina 668.

1 = Ingang koppelreferentieramp wordt begrensd door
26.8 Minimum koppelref, bron van 30.18 Minimum koppel

Koppelref minb4

sel, 30.26Vermogenmotor limiet of 30.27 Vermogengene-
reren limiet. Zie diagram op pagina 668.

1 = De koppelreferentie wordt begrensd door de rush-re-
geling vanwege de maximumtoerentalgrens (30.12 Maxi-
mum toerental)

Tlim max toerb5

1 = De koppelreferentie wordt begrensd door de rush-re-
geling vanwegebegrenzingminimumtoerental (30.11Mini-
mum toerental)

Tlim min toerb6

1 = Toerentalreferentie wordt begrensd door 30.12 Maxi-
mumtoerental of doormaximumtoerental vanpermanen-
te-magneetmotor op basis van DC-spanning

Max toerenref limb7

1 = Toerentalreferentie wordt begrensd door 30.11 Mini-
mumtoerental of doormaximumtoerental vanpermanen-
te-magneetmotor op basis van DC-spanning

Min toerenref limb8

1 = Frequentiereferentie wordt begrensd door 30.14Maxi-
mum frequentie

Max freq ref limb9

1 = Frequentiereferentie wordt begrensd door 30.13 Mini-
mum frequentie

Min freq ref limb10

Reservedb11

1 = Aangevraagde uitgangsfrequentie kan niet worden
bereikt vanwege schakelfrequentiebeperking (vanwege
bijv. uitgangsfilteringof ATEX-gerelateerdebeveiligingen)

Sw freq ref limb12

(Met permanente-magneetmotoren en synchrone reluct-
antiemotoren en extern bekrachtigde synchronemotoren
in stabiele toestand)

Belastingshoek limietb13

1 = Maximale belastingshoek wordt beperkt, d.w.z. de
motor kan niet meer koppel produceren

(Met extern bekrachtigde synchrone motoren in dynami-
sche situaties)

1 = Koppel wordt beperkt

Reservedb14…15
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1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Toont het statuswoord van koppelregelingbegrenzing.Koppel limiet status30.2

Deze parameter is alleen-lezen.

*Slechts één van bits 0...3 en één van bits 9...13 kunnen te-
gelijkertijd aan staan. Debit geeft doorgaansde limiet aan
die het eerst overschreden is.

*1 = Onderspanning van tussenkringOnderspanningb0

*1 = Overspanning van tussenkringOverspanningb1

*1 = Het koppel wordt begrensd door 30.26 Vermogen
motor limiet, 30.27 Vermogen genereren limiet of de bron
van 30.18Minimumkoppel sel. Zie diagramoppagina 668.

Minimum koppelb2

*1 = Het koppel wordt begrensd door 30.26 Vermogen
motor limiet, 30.27 Vermogen genereren limiet of de bron
van 30.25 Maximum koppel sel.

Maximum koppelb3

Zie diagram op pagina 668.

1 = Er is een stroomlimiet van de inverter (geïdentificeerd
door de bits 8…11) actief

Interne stroomb4

(Alleen met permanente-magneetmotoren, synchrone re-
luctantiemotorenenexternbekrachtigdesynchronemoto-
ren)

Belasting hoekb5

1=Maximalebelastingshoekgrens is actief, d.w.z. demotor
produceert zoveel mogelijk koppel

(Alleen bij asynchrone motoren)Motor kipkoppelb6

1 = Losbreeklimiet vanmotor is actief, d.w.z. demotor kan
niet meer koppel leveren

Reservedb7

1= Ingangsstroomwordtbegrensddoor thermische limiet
van hoofdcircuit

Thermischb8

*1 = Maximale uitgangsstroom (IMAX) wordt begrensdMax stroomb9

*1=Uitgangsstroomwordtbegrensddoor 30.17Maximum
stroom

Gebr stroomb10

*1 = Uitgangstroom wordt begrensd door een berekende
thermische stroomwaarde

Therm IGBTb11

*1 = Uitgangstroom wordt begrensd vanwege geschatte
IGBT temperatuur

IGBT overtempera-
tuur

b12

*1=Uitgangstroomwordtbegrensdvanwege IGBT junction
to case temperatuur

IGBT overbelastingb13

Reservedb14…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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-1500.00; -1800.00
(95.20 b0) tpm / re-
al32

Bepaalt het minimaal toegestane toerental.

WAARSCHUWING!
Deze waarde mag niet hoger zijn dan 30.12 Maximum
toerental.

Minimum toerental30.11

WAARSCHUWING!
In frequentieregelingmodus isdeze limietniet effectief.
Zorg ervoor dat de frequentielimieten (30.13 en 30.14)
juist zijn ingesteld als frequentieregeling wordt ge-
bruikt.

WAARSCHUWING!
In eenmaster/volger configuratie: stel geenmaximum
en minimum toerentallimieten met hetzelfde teken in
bij een volgeromvormer. Zie hoofdstukMaster/volger
functionaliteit.

- / 100 = 1 tpmToegestaneminimum toerental. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

1500.00; 1800.00
(95.20 b0) tpm / re-
al32

Bepaalt het maximaal toegestane toerental.

WAARSCHUWING!
Deze waarde mag niet lager zijn dan 30.11 Minimum
toerental.

Maximum toerental30.12

WAARSCHUWING!
In frequentieregelingmodus isdeze limietniet effectief.
Zorg ervoor dat de frequentielimieten (30.13 en 30.14)
juist zijn ingesteld als frequentieregeling wordt ge-
bruikt.

WAARSCHUWING!
In eenmaster/volger configuratie: stel geenmaximum
en minimum toerentallimieten met hetzelfde teken in
bij een volgeromvormer. Zie hoofdstukMaster/volger
functionaliteit.

- / 100 = 1 tpmMaximum toerental. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

-50.00; -60.00 (95.20
b0) Hz / real32

Bepaalt de minimaal toegestane frequentie.

WAARSCHUWING!
Deze waarde mag niet hoger zijn dan 30.14 Maximum
frequentie.

Minimum frequentie30.13

WAARSCHUWING!
Deze limiet is alleen effectief in frequentieregelingmo-
dus.

- / 100 = 1 HzMinimum frequentie. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz
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50.00; 60.00 (95.20
b0) Hz / real32

Bepaalt de toegestane maximum frequentie.

WAARSCHUWING!
Deze waarde mag niet lager zijn dan 30.13 Minimum
frequentie.

Maximum frequentie30.14

WAARSCHUWING!
Deze limiet is alleen effectief in frequentieregelingmo-
dus.

- / 100 = 1 HzMaximum frequentie. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

Blokkeren / uint16Een tijdelijkemotorstroomlimiet specifiek voor het starten
kan worden gedefinieerd door deze parameter en 30.16
Maximum start stroom.

Max start stroom
vrijgeven

30.15

Als deze parameter is ingesteld op Vrijgeven, neemt de
omvormer de begrenzing van de startstroom in acht die
isgedefinieerddoor30.16Maximumstart stroom.De limiet
is van kracht gedurende 2 seconden na aanvang vanmag-
netisering (van een asynchrone inductiemotor) of autop-
hasing (van een permanente-magneetmotor), maar niet
vaker dan eenmaal per 7 seconden. Anders is de limiet ge-
definieerd door 30.17 Maximum stroom van kracht.

Opmerking:Debeschikbaarheid van een startstroomhoger
dandealgemene limiet isafhankelijk vanomvormerhardware.
Zie de ratinggegevens in de hardwarehandleiding van de
omvormer.

0Startstroomlimiet uitgeschakeld.Blokkeren

1Startstroomlimiet ingeschakeld.Vrijgeven

0.00 A / real32Definieert eenmaximale startstroom indien ingeschakeld
door parameter 30.15 Max start stroom vrijgeven.

Maximum start
stroom

30.16

1 = 1 A / 1 = 1 AMaximale startstroom.0.00 ... 30000.00 A

0.00 A / real32Bepaalt de toegestane maximummotorstroom.Maximum stroom30.17

1 = 1 A / 1 = 1 AMaximummotorstroom.0.00 ... 30000.00 A
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Minimum koppel 1 /
uint32

Selecteert eenbrondie schakelt tussen twee verschillende,
vooraf gedefinieerde minimum koppellimieten.

Minimum koppel sel30.18

0=Minimale koppellimiet gedefinieerddoor 30.19 is actief

0 =Minimale koppellimiet geselecteerddoor 30.21 is actief

De gebruiker kan twee sets koppellimieten definiëren, en
schakelen tussen de sets via een binaire bron zoals een
digitale ingang.

De minimale limietselectie (30.18) is onafhankelijk van de
maximale limietselectie (30.25).

De eerste reeks grenswaarden wordt gedefinieerd door
de parameters 30.19 en 30.20. De tweede set heeft selec-
torparameters voor zowel de minimum (30.21) als de
maximum (30.22) limiet die het gebruik van een selecteer-
bare analoge bron (zoals een analoge ingang) mogelijk
maakt.

Door gebruiker
gedefinieerde
minimum

koppellimiet

Door gebruiker
gedefinieerde
maximum
koppellimiet

30.21

30.18

30.22

30.25

30.24

30.23

0

AI1

AI1

AI2

PID

Overig

Overig

PID

AI2

0

30.19

30.20

0

1

1

0

De limiet selectie parameters worden ge-updatet binnen
10 ms.

Opmerking:Naast dedoor degebruiker gedefinieerde limie-
ten, kan het koppel omandere redenen (zoals vermogensbe-
grenzing) begrensd worden. Raadpleeg het blokschema op
pagina 668.

00 (minimale koppellimiet gedefinieerddoor 30.19 is actief).Minimum koppel 1

11 (minimale koppellimiet geselecteerddoor 30.21 is actief).Minimum koppel 2
bron

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6
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10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

-300.0 procent / re-
al32

Definieert een minimum koppellimiet voor de omvormer
(in procenten vanhet nominalemotorkoppel). Zie diagram
bij parameter 30.18 Minimum koppel sel.

Minimum koppel 130.19

De limiet is effectief wanneer
• de bron geselecteerd door 30.18 Minimum koppel sel is

0, of
• 30.18 is ingesteld op Minimum koppel 1.

Opmerking:Stel dezeparameter niet op0% in in eenpoging
om achterwaartse draaiing te voorkomen. In een open-loop
applicatie, zal dit waarschijnlijk helemaal voorkomen dat de
motor stopt. Gebruik de toerental-/frequentiegrenzen in
deze parametergroep of de parameters 20.23/20.24 om
omgekeerde rotatie te voorkomen.

- / 10 = 1 procentMinimale koppellimiet 1. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.3.

-1600.0 ... 0.0procent

300.0procent / real32Bepaalt eenmaximum koppellimiet voor de omvormer (in
procenten van het nominale motorkoppel). Zie diagram
bij parameter 30.18 Minimum koppel sel.

Maximum koppel 130.20

De limiet is effectief wanneer
• de bron geselecteerd door 30.25 Maximum koppel sel is

0, of
• 30.25 is ingesteld op Maximum koppel 1.

- / 10 = 1 procentMaximum koppel 1. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.3.

0.0 ... 1600.0 procent

Minimum koppel 2 /
uint32

Bepaalt de bron van de minimum koppellimiet voor de
omvormer (in procenten van het nominale motorkoppel)
wanneer

Minimum koppel 2
bron

30.21

• de bron geselecteerd door parameter 30.18 Minimum
koppel sel is 1, of

• 30.18 is ingesteld op Minimum koppel 2 bron
Zie diagram bij 30.18 Minimum koppel sel.

Opmerking: Alle positievewaarden die van de gekozen bron
ontvangen worden, worden geïnverteerd.

0Geen.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

540.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID

630.23 Minimum koppel 2.Minimum koppel 2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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Maximum koppel 2 /
uint32

Definieert de bron van de maximum koppellimiet voor de
omvormer (in procenten van het nominale motorkoppel)
wanneer

Maximum koppel 2
bron

30.22

• de door parameter 30.25 Maximum koppel sel geselec-
teerde bron is 1, of

• 30.25 is ingesteld op Maximum koppel 2 bron.
Zie diagram bij 30.18 Minimum koppel sel.

Opmerking:Alle negatievewaardendie vandegekozenbron
ontvangen worden, worden geïnverteerd.

0Geen.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

540.1 Proces PID uitgang actueel (uitgang van de proces
PID omvormer).

PID

630.24 Maximum koppel 2.Maximum koppel 2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

-300.0 procent / re-
al32

Definieert deminimale koppellimiet voor de omvormer (in
procenten van het nominale motorkoppel) wanneer

Minimum koppel 230.23

• de bron geselecteerd door parameter 30.18 Minimum
koppel sel is 1, en

• 30.21 is ingesteld op PID.

Opmerking:Stel dezeparameter niet op0% in in eenpoging
om achterwaartse draaiing te voorkomen. In een open-loop
applicatie, zal dit waarschijnlijk helemaal voorkomen dat de
motor stopt. Gebruik de toerental-/frequentiegrenzen in
deze parametergroep of de parameters 20.23/20.24 om
omgekeerde rotatie te voorkomen.
Zie diagram bij 30.18 Minimum koppel sel.

- / 10 = 1 procentMinimale koppellimiet 2. Voor 16-bits schaling, zie parame-
ter 46.3.

-1600.0 ... 0.0procent

300.0procent / real32Bepaalt de maximum koppellimiet van de omvormer (in
procenten van het nominale motorkoppel) wanneer

Maximum koppel 230.24

• de bron geselecteerd door parameter 30.25 Maximum
koppel sel is 1, en

• 30.22 is ingesteld op Maximum koppel 2.
Zie diagram bij 30.18 Minimum koppel sel.

- / 10 = 1 procentMaximum koppellimiet 2. Voor 16-bits schaling, zie para-
meter 46.3.

0.0 ... 1600.0 procent

Maximum koppel 1 /
uint32

Selecteert eenbrondie schakelt tussen twee verschillende
maximum koppellimieten.

Maximum koppel sel30.25

0 = Maximum koppellimiet 1 gedefinieerd door 30.20 is
actief

1 =Maximumkoppellimietgeselecteerddoor 30.22 is actief

Zie ook parameter 30.18 Minimum koppel sel.

00.Maximum koppel 1

11.Maximum koppel 2
bron
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2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

300.00 procent / re-
al32

Bepaalt het maximum asvermogen in motorisch bedrijf,
d.w.z.wanneer er vermogen vandemotor naar demachine
gaat.

Vermogen motor li-
miet

30.26

Dewaardewordtgegevenalspercentage vanhetnominale
motorvermogen.

Opmerking: Als het nominale askoppel wordt gedefinieerd
door parameter 99.12Nominaalmotorkoppel, danwordt het
nominale asvermogenberekend volgensdeparameters 99.9
Nominaal motortoerental en 99.12 Nominaal motorkoppel.

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Maximum asvermogen in motorisch bedrijf.0.00 ... 600.00 pro-
cent

-300.00 procent / re-
al32

Bepaalt het maximum asvermogen in generatormodus,
d.w.z.wanneer er vermogen vandemachine naar demotor
gaat. De waarde wordt gegeven als percentage van het
nominale motorvermogen.

Vermogengenereren
limiet

30.27

Opmerking:Stel dezeparameter niet op0% in in eenpoging
om achterwaartse draaiing te voorkomen. In een open-loop
applicatie, zal dit waarschijnlijk helemaal voorkomen dat de
motor stopt. Gebruik de toerental-/frequentiegrenzen in
deze parametergroep of de parameters 20.23/20.24 om
omgekeerde rotatie te voorkomen.

Opmerking: Als het nominale askoppel wordt gedefinieerd
door parameter 99.12Nominaalmotorkoppel, danwordt het
nominale asvermogenberekend volgensdeparameters 99.9
Nominaal motortoerental en 99.12 Nominaal motorkoppel.

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Maximum asvermogen in generatormodus.-600.00 ... 0.00 pro-
cent

Vrijgeven / uint16Schakeld de overspanningsregeling van de DC-link in.Overspanning rege-
ling

30.30

Door het snel afremmen van een zeer trage belasting be-
reikt deDC-linkdeoverspanningslimiet.Omte verhinderen
dat de DC-spanning de limiet overschrijdt, vermindert de
overspanningsregeling automatisch het remkoppel.

Opmerking:Metde interne remchopper verhoogtdeomvor-
mer zijn interneoverspanningslimietomeenhogerebetrouw-
baarheid bij het remmen mogelijk te maken.

0Overspanningsregeling uitgeschakeld.Blokkeren
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1Overspanningsregeling ingeschakeld.Vrijgeven

Vrijgeven / uint16Schakelt de onderspanningsregeling van de Dc-link in.Onderspanning rege-
ling

30.31

Als de DC-linkspanning daalt als gevolg van een onderbre-
king in de voeding, verlaagt de onderspanningsregeling
hetmotorkoppel omervoor te zorgendatdeDC-linkboven
de onderste limiet blijft. Door het koppel van de motor te
verlagen, ontstaat door de traagheid van de belasting te-
rugvoeding naar de omvormer, waardoor de DC-link gela-
den blijft en uitschakeling door onderspanning wordt
voorkomen totdat demotor tot stilstanduitloopt. Dit leidt
tot een grotere ongevoeligheid in systemenmet een hoge
massatraagheid, zoals een centrifuge of ventilator.

0Onderspanningsregeling uitgeschakeld.Blokkeren

1Onderspanningsregeling ingeschakeld.Vrijgeven

10000.0 V / real32DefinieertdemaximaleRMS-spanningslimiet vandemotor.RMS-spanningslimiet
motor

30.33

1 = 1 V / 1 = 1 VMaximale RMS-spanningslimiet van de motor.50.0 ... 10000.0 V

Vrijgeven / uint16Inschakelen/uitschakelen op temperatuur gebaseerde
uitgangsstroombegrenzing.

Thermische stroom
begrenzing

30.35

Debegrenzingmagalleenuitgeschakeldworden indiende
applicatie dat vereist.

0Thermisch stroombegrenzing uitgeschakeld.Blokkeren

1Thermisch stroombegrenzing ingeschakeld.Vrijgeven

- / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU limietwoord 130.101

Toont limietwoord 1 van de voedingseenheid.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = De vermogensreferentie wordt beperkt door de para-
meters van het besturingsprogramma

P gebruiker ref maxb0

1 = De vermogensreferentie wordt beperkt door de para-
meters van het besturingsprogramma

P gebruiker ref minb1

1 = Het vermogen wordt beperkt door parameter 30.149P gebruiker maxb2

1 = Het vermogen wordt beperkt door parameter 30.148P gebruiker minb3

1 = Vermogensreferentie wordt begrensd vanwege over-
temperatuur van koelvloeistof

P koeling overtempb4

1 = Vermogensreferentie wordt begrensd vanwege over-
temperatuur van voedingseenheid

Pverm.unitovertempb5

Reservedb6…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU limietwoord 230.102

Toont limietwoord 2 van de voedingseenheid.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Referentie reactief vermogen wordt beperktQ gebruiker ref maxb0

1 = Referentie reactief vermogen wordt beperktQ gebruiker ref minb1

Parameters 337



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

1 =Reactief-vermogen referentiewordtbegrensdvanwege
overtemperatuur van koelvloeistof

Q koeling overtempb2

1=Reactief vermogen referentiewordtbegrensd vanwege
overtemperatuur voedingseenheid

Q verm.unit over-
temp

b3

1 = AC overspanningsbeveiligingAC overspanningb4

Reservedb5…6

1 = (wanneer AC-spanningsreferentie voor blindvermogen
wordt gebruikt)

AC diff maxb7

Ingang van AC-regeling wordt beperkt

1 = (wanneer AC-spanningsreferentie voor blindvermogen
wordt gebruikt)

AC diff minb8

Ingang van AC-regeling wordt beperkt

Reservedb9…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU limietwoord 330.103

Toont limietwoord 3 van de voedingseenheid.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 =Vermogenwordtbegrensddoordeonderspanningsre-
geling

Onderspanning limietb0

1 = Vermogen wordt begrensd door de overspanningsre-
geling

Overspanning limietb1

1 = Het vermogen wordt beperkt door de temperatuur of
door gebruikerslimieten (zie parameters 30.148 en 30.149)

Aandrijvend vermo-
gen

b2

1 = Het vermogen wordt beperkt door de temperatuur of
door gebruikerslimieten (zie parameters 30.148 en 30.149)

Opwekkend vermo-
gen

b3

1 = Actieve stroom wordt begrensd. Zie, voor details, bits
6…9 en 14…15.

Actieve stroom limietb4

1 = Reactieve stroom wordt begrensd. Zie, voor details,
bits 12…13.

Reactieve stroom li-
miet

b5

1 =Actieve stroomwordt begrensddoor thermische limiet
van intern hoofdcircuit

Thermische limietb6

1 = Actieve stroom wordt begrensd door interne veilig-
bedrijfsgebied limiet

SOA limietb7

1 = Actieve stroom wordt begrensd door stroomlimiet in-
gesteld door besturingsprogramma parameters

Gebr. stroom limietb8

1 = Actieve stroom wordt begrensd gebaseerd op interne
maximum thermische IGBT spanningslimiet

Therm IGBTb9

Reservedb10…11

1 = Negatieve reactieve stroom wordt begrensd door
maximum totale stroom

Q act negb12

1 = Positieve reactieve stroom wordt begrensd door
maximum totale stroom

Q act posb13

1 = Negatieve actieve stroom wordt begrensd door maxi-
mum totale stroom

P act negb14
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1 =Positieveactieve stroomwordtbegrensddoormaxima-
le totale stroom

P act posb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU limietwoord 430.104

Toont limietwoord 4 van de voedingseenheid.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = DC-referentie wordt begrensd door parameters in het
besturingsprogramma

Udc ref maxb0

1 = DC-referentie wordt begrensd door parameters in het
besturingsprogramma

Udc ref minb1

1 = Stroomwordt begrensd door parameters in het bestu-
ringsprogramma

Gebruiker I maxb2

1 = Stroom wordt begrensd gebaseerd op temperatuurTemp I maxb3

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

-200.0 procent / re-
al32

(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSUmin vermogen li-
miet

30.148

Definieerteenminimumvermogenslimietvoordevoedings-
eenheid.

Negatieve waarden verwijzen naar regeneratie, d.w.z. ver-
mogen voeren naar het voedingsnetwerk.

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Minimum vermogenslimiet voor de voedingseenheid.-200.0 ... 0.0 procent

200.0procent / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU max vermogen
limiet

30.149

Definieerteenmaximumvermogenslimietvoordevoedings-
eenheid.

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Maximum vermogenslimiet voor de voedingseenheid.0.0 ... 200.0 procent
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Configuratie van externe gebeurtenissen; selectie van het
gedrag van de omvormer in foutsituaties.

Fout functies31

Inactief (true); DI6
(95.20 b8) / uint32

Definieert de bron van externe gebeurtenis 1.

Zie ook parameter 31.2 Ext gebeurtenis 1 type.

Ext gebeurtenis 1
bron

31.1

0 = Trigger gebeurtenis

1 = Normale werking

00.Actief (onwaar)

11.Inactief (waar)

2Ingang DIIL(10.2 DI vertraagde status, bit 15).DIIL

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Fout (95.20 b8) /
uint16

Selecteert het type externe gebeurtenis 1.Ext gebeurtenis 1 ty-
pe

31.2

0De externe gebeurtenis genereert een fout.Fout

1De externe gebeurtenis genereert een waarschuwing.Waarschuwing

3Indien de omvormer moduleert, genereert de externe ge-
beurtenis een fout.

Waarschuwing/Fout

Anders genereert de gebeurtenis een waarschuwing.

Inactief (waar); DIIL
(95.20 b5) / uint32

Definieert de bron van externe gebeurtenis 2. Zie ook pa-
rameter 31.4 Ext gebeurtenis 2 type.

Ext gebeurtenis 2
bron

31.3

Zieparameter 31.1 Extgebeurtenis 1 bron voorde selecties.

Fout / uint16Selecteert het type externe gebeurtenis 2.Ext gebeurtenis 2 ty-
pe

31.4

0De externe gebeurtenis genereert een fout.Fout

1De externe gebeurtenis genereert een waarschuwing.Waarschuwing

3Indien de omvormer moduleert, genereert de externe ge-
beurtenis een fout.

Waarschuwing/Fout

Anders genereert de gebeurtenis een waarschuwing.

Inactief (waar) /
uint32

Definieert de bron van externe gebeurtenis 3. Zie ook pa-
rameter 31.6 Ext gebeurtenis 3 type.

Ext gebeurtenis 3
bron

31.5

Zieparameter 31.1 Extgebeurtenis 1 bron voorde selecties.

Fout / uint16Selecteert het type externe gebeurtenis 3.Ext gebeurtenis 3 ty-
pe

31.6
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0De externe gebeurtenis genereert een fout.Fout

1De externe gebeurtenis genereert een waarschuwing.Waarschuwing

3Indien de omvormer moduleert, genereert de externe ge-
beurtenis een fout.

Waarschuwing/Fout

Anders genereert de gebeurtenis een waarschuwing.

Inactief (waar) /
uint32

Definieert de bron van externe gebeurtenis 4. Zie ook pa-
rameter 31.8 Ext gebeurtenis 4 type.

Ext gebeurtenis 4
bron

31.7

Zieparameter 31.1 Extgebeurtenis 1 bron voorde selecties.

Fout / uint16Selecteert het type externe gebeurtenis 4.Ext gebeurtenis 4 ty-
pe

31.8

0De externe gebeurtenis genereert een fout.Fout

1De externe gebeurtenis genereert een waarschuwing.Waarschuwing

3Indien de omvormer moduleert, genereert de externe ge-
beurtenis een fout.

Waarschuwing/Fout

Anders genereert de gebeurtenis een waarschuwing.

Inactief (waar) /
uint32

Definieert de bron van externe gebeurtenis 5. Zie ook pa-
rameter 31.10 Ext gebeurtenis 5 type.

Ext gebeurtenis 5
bron

31.9

Zieparameter 31.1 Extgebeurtenis 1 bron voorde selecties.

Fout / uint16Selecteert het type externe gebeurtenis 5.Ext gebeurtenis 5 ty-
pe

31.10

0De externe gebeurtenis genereert een fout.Fout

1De externe gebeurtenis genereert een waarschuwing.Waarschuwing

3Indien de omvormer moduleert, genereert de externe ge-
beurtenis een fout.

Waarschuwing/Fout

Anders genereert de gebeurtenis een waarschuwing.

DI3 / uint32Kiest de bron van een extern foutresetsignaal. Dit signaal
zal opgevolgd worden, zelfs als het niet de actieve bron is
in de huidige besturingslocatie (EXT1/EXT2/Lokaal).

Fout reset selectie31.11

(Een reset vande actieve bronwordtwel opgevolgd, onge-
acht deze parameter.)

0 → 1 = Reset

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2
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30Bit 7 van controlwoord ontvangen via veldbusinterface A.FBA A MCW bit 7

32Controlwoord bit 7 ontvangen via de geïntegreerde veld-
businterface.

EFB MCW bit 7

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0000h / uint16Selecteert fouten die automatisch gereset worden. De
parameter is een 16-bits woord waarbij elk bit correspon-
deert met een fouttype.

Autoreset selectie31.12

Wanneer eenbit ingesteld is op 1, zal de corresponderende
fout automatisch gereset worden.

Het aantal en het interval van de resetpogingen worden
gedefinieerd door de parameters 31.14...31.16.

WAARSCHUWING!
Zorger voor, voordat ude functie activeert, dat er geen
gevaarlijke situaties kunnenontstaan. De functie reset
de omvormer automatisch en blijft na een spannings-
onderbreking in bedrijf.

Opmerking:
• De autoresetfunctie is alleen beschikbaar in externe

besturing; zie sectie Lokale besturing t.o.v. externe be-
sturing (pagina 23).

• Foutendie verbandhoudenmetdeSafe torqueoff (STO)
functie kunnen niet automatisch gereset worden.

• Als bit 4 (voedingseenheid) is ingesteld en de inverter-
eenheid is getriggerd naar 7583 Line side unit faulted,
wordteen resetcommandogegevenvoor zowelde inver-
ter als de vermogenseenheden.

Debits vandit binairegetal corresponderenmetde volgen-
de fouten:

Overstroomb0

Overspanningb1

Onderspanningb2

AI bewaking foutb3

Voeding unitb4

Reservedb5…7

Gedefinieerd in het applicatieprogramma.Applicatie fout 1b8

Gedefinieerd in het applicatieprogramma.Applicatie fout 2b9

Zie parameter 31.13 Selecteerbare fout.Selecteerbare foutb10

Vanbrongeselecteerddoorparameter 31.1 Extgebeurtenis
1 bron.

Externe fout 1b11

Vanbrongeselecteerddoorparameter 31.3Extgebeurtenis
2 bron.

Externe fout 2b12

Vanbrongeselecteerddoorparameter 31.5Extgebeurtenis
3 bron.

Externe fout 3b13

Vanbrongeselecteerddoorparameter 31.7Extgebeurtenis
4 bron.

Externe fout 4b14
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Vanbrongeselecteerddoorparameter 31.9Extgebeurtenis
5 bron.

Externe fout 5b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 / uint32Definieert de fout die automatisch kan worden gereset
met parameter 31.12 Autoreset selectie, bit 10.

Selecteerbare fout31.13

De foutenwordenopgesomd inhethoofdstukFoutopspo-
ring.

1 = 1Foutcode.0000…FFFFh

0 NoUnit / uint32Definieert het maximum aantal automatische resets dat
de omvormer mag proberen uit te voeren binnen de tijd
gespecificeerd door 31.15 Totale poging tijd.

Aantal pogingen31.14

Als de storing aanhoudt, worden volgende resetpogingen
gedaanmet intervallendiewordengedefinieerddoor 31.16
Vertragingstijd.

De fouten die automatisch moeten worden gereset, wor-
den gedefinieerd door 31.12 Autoreset selectie.

1 = 1 / 1 = 1Aantal auto-resetpogingen.0...5

30.0 s / real32Definieert een tijdsvenster voor automatische foutresets.
Het maximum aantal pogingen tijdens een periode van
deze lengte wordt bepaald door 31.14 Aantal pogingen.

Totale poging tijd31.15

Opmerking: Als de foutconditie blijft bestaan en niet kan
worden gereset, zal elke resetpoging een gebeurtenis gene-
reren en een nieuw tijdvenster starten. In de praktijk, als het
gespecificeerde aantal resets (31.14) met gespecificeerde
intervallen (31.16) langer duurt dan de waarde van 31.15, zal
deomvormerblijvenproberenomde fout te resetten totdat
de oorzaak uiteindelijk is verwijderd.

10 = 1 s / 10 = 1 sTijd voor de auto-resetpogingen.1.0 ... 600.0 s

0.0 s / real32Bepaalt de tijd gedurende welke de omvormer wacht na
een fout (of na een vorige resetpoging), voordat een auto-
matische reset geprobeerd wordt.

Vertragingstijd31.16

Zie parameter 31.12 Autoreset selectie.

10 = 1 s / 10 = 1 sAutoreset-vertraging.0.0 ... 120.0 s

Fout / uint16Kiest hoe de omvormer zal reageren wanneer een uitval
van motorfase gedetecteerd wordt.

Motorfase verlies31.19

Opmerking:Het ismogelijk dat deomvormer een faseverlies
niet betrouwbaar kan detecteren in eenmultimotortoepas-
sing: ermoet eenafzonderlijke beveiligingsmethode (bv. een
motorbeveiligingsschakelaar)wordengeïnstalleerd voor elke
motor.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1De omvormer schakelt uit bij fout 3381Output phase loss.Fout

Fout / uint16Kiest hoe de omvormer reageert wanneer een aardfout of
stroomonbalans wordt gedetecteerd in de motor of de
motorkabel.

Aard fout31.20

Zie ook de sectie Detectie van aardfout (parameter
31.20) (pagina 96).
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0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1De omvormer genereert een waarschuwing A2B3 Earth
leakage voor.

Waarschuwing

2De omvormer schakelt uit op fout 2330 Earth leakage.Fout

Fout/Fout / uint16Selecteertwelke indicatieswordengegevenwanneerbeide
Safe torque off (STO)-signalen worden uitgeschakeld of
verloren gaan. De indicaties zijn ook afhankelijk van de si-
tuatie of de omvormer in bedrijf is of gestopt wanneer dit
gebeurt.

STO indicatie
run/stop

31.22

De tabellen voor elke selectie hieronder tonende indicaties
die gegenereerd worden bij die betreffende instelling.

Opmerking:
• Deze parameter heeft geen invloed op de werking van

deSTO-functie zelf. DeSTO-functiewerkt onafhankelijk
van de instelling van deze parameter: een omvormer in
bedrijf zal stoppen als éénof beide STO-signalen verwij-
derdworden, en zal niet starten totdatbeideSTO-signa-
len hersteld zijn en alle storingen gereset zijn.

• Het verlies van slechts één STO-signaal genereert altijd
een fout, aangezien het geïnterpreteerd wordt als een
fout.

• Deze parameter kan niet gewijzigd worden terwijl de
omvormer in bedrijf is.

WAARSCHUWING!
De omvormer kan geen veranderingen in het STO-cir-
cuit detecteren of onthoudenwanneer de besturings-
eenheid van de omvormer geen stroom krijgt of wan-
neer de hoofdstroom naar de omvormer is uitgescha-
keld. Als beide STO-circuits gesloten zijn en een start-
signaal vanhetniveau-typeactief iswanneerdestroom
wordt hersteld, is hetmogelijk dat de omvormer start
zonder eennieuwstartcommando.Houdhiermee reke-
ning bij de risicobeoordeling van het systeem.

Raadpleegdehardwarehandleiding vandeomvormer voor
meer informatie over STO.

0Indicatie (in be-
drijf of gestopt)

Ingangen

IN2IN1

Fout 5091 Safe
torque off

00

Fout 5091 Safe
torqueoff en FA81
Safe torque off 1
loss

10

Fout 5091 Safe
torqueoff enFA82
Safe torque off 2
loss

01

(Normaal bedrijf)11

Fout/Fout
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1IndicatieIngangen

GestoptIn bedrijfIN2IN1

Waarschu-
wing A5A0
Safe torque

off

Fout 5091Sa-
fe torque

off5091 Safe
torque off

00

Waarschu-
wing A5A0
Safe torque
off en fout
FA81 Safe
torque off 1

loss

Fout5091Sa-
fe torque off
en FA81 Safe
torque off 1

loss

10

Waarschu-
wing A5A0
Safe torque
off en fout
FA82 Safe
torque off 2

loss

Fout5091Sa-
fe torque off
en FA82 Safe
torque off 2

loss

01

(Normaal bedrijf)11

Fout/Waarschuwing

2IndicatieIngangen

GestoptIn bedrijfIN2IN1

Gebeurtenis
B5A0 STO-
gebeurtenis

Fout 5091Sa-
fe torque off

00

Gebeurtenis
B5A0 STO-
gebeurtenis
en fout FA81
Safe torque
off 1 loss

Fout5091Sa-
fe torque off
en FA81 Safe
torque off 1

loss

10

Gebeurtenis
B5A0 STO-
gebeurtenis
en fout FA82
Safe torque
off 2 loss

Fout5091Sa-
fe torque off
en FA82 Safe
torque off 2

loss

01

(Normaal bedrijf)11

Fout/Voorval
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3Indicatie (in be-
drijf of gestopt)

Ingangen

IN2IN1

Waarschuwing
A5A0 Safe torque
off

00

Waarschuwing
A5A0 Safe torque
off en fout FA81
Safe torque off 1
loss

10

Waarschuwing
A5A0 Safe torque
off en fout FA82
Safe torque off 2
loss

01

(Normaal bedrijf)11

Waarschuwing/Waar-
schuwing

4Indicatie (in be-
drijf of gestopt)

Ingangen

IN2IN1

Gebeurtenis B5A0
STO-gebeurtenis

00

Gebeurtenis B5A0
STO-gebeurtenis
en fout FA81 Safe
torque off 1 loss

10

Gebeurtenis B5A0
STO-gebeurtenis
en fout FA82 Safe
torque off 2 loss

01

(Normaal bedrijf)11

Voorval/Voorval

5Indicatie (in be-
drijf of gestopt)

Ingangen

IN2IN1

Geen00

Fout FA81 Safe
torque off 1 loss

10

Fout FA82 Safe
torque off 2 loss

01

(Normaal bedrijf)11

Geen indicatie/Geen
indicatie

Fout; geenactie (95.20
b15) / uint16

Kiest hoedeomvormer reageert op incorrecte aansluiting
voedingskabel en motorkabel (d.w.z. voedingskabel is
aangesloten op de motoraansluiting van de omvormer).

Bedradings- of aard-
fout

31.23

Opmerking: De beveiliging moet uitgeschakeld worden in
omvormer/inverter hardware gevoed vanaf een gemeen-
schappelijke DC-bus.
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0Er wordt geen actie ondernomen (beveiliging uitgescha-
keld).

Geen actie

1De omvormer schakelt uit bij fout 3181 Wiring or earth
fault.

Fout

Fout / uint16Bepaalt hoe de omvormer reageert op een motorstall.Blokkeerfunctie31.24

Motorblokkering is als volgt gedefinieerd:
• De omvormer overschrijdt de begrenzing van de stall-

stroom (31.25 Blokkeer stroomlimiet), en
• de uitgangsfrequentie lager is danhet niveaudat is inge-

steld door parameter 31.27 Blokkeer frequentie limiet of
het motortoerental lager is dan het niveau dat is inge-
steld door parameter 31.26 Blokkeer toerental limiet, en

• debovenstaande voorwaarden langer geldendande tijd
die is ingesteld met parameter 31.28 Blokkeertijd.

0Geen (stallbewaking uitgeschakeld).Geen actie

1De omvormer genereert een A780 Motor stall.Waarschuwing

2De omvormer schakelt uit op fout 7121 Motor stall.Fout

200.0procent / real32Stallstroom limiet voor blokkering inprocent vandenomi-
nale stroom van de motor. Zie parameter 31.24 Blokkeer-
functie.

Blokkeer stroomli-
miet

31.25

10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Stallstroom limiet.0.0 ... 1600.0 procent

150.00180,00 tpm
(95.20 b0) tpm / re-
al32

Stalltoerental limiet in tpm. Zie parameter 31.24 Blokkeer-
functie.

Blokkeer toerental li-
miet

31.26

- / 100 = 1 tpmToerentallimiet voor stall. Voor 16-bits schaling, zie para-
meter 46.1.

0.00 ... 10000.00 tpm

15.00; 18,00 Hz (95.20
b0) Hz / real32

Stallfrequentie limiet Zie parameter 31.24Blokkeerfunctie.

Opmerking: Instellen vande limietopminderdan 10Hzwordt
niet aanbevolen.

Blokkeer frequentie
limiet

31.27

- / 100 = 1 HzStallfrequentie limiet Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.2.

0.00 ... 500.00 Hz

20 s / real32Stalltijd. Zie parameter 31.24 Blokkeerfunctie.Blokkeertijd31.28

1 = 1 s / 1 = 1 sStalltijd.0...3600 s
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500.00 tpm / real32Definieert samen met 30.11 Minimum toerental en 30.12
Maximum toerentalhet maximaal toegestane toerental
van de motor (beveiliging tegen te hoog toerental). Als
90.1 Motortoerental voor reg of het geschatte toerental
de in parameter 30.11 of 30.12 vastgelegde toerentalgrens
metmeerdandewaarde vandezeparameter overschrijdt,
schakelt de omvormer uit op 7310 Overspeed.

Overtoeren trip-mar-
ge

31.30

Voorbeeld: Als het maximum toerental 1420 tpm is en de
marge voor uitschakeling door overtoeren 300 tpm is, zal
de omvormer uitschakelen bij 1720 tpm.

Speed (90.01)

Tijd

Overtoeren
uitschakelniveau

(31.30)

(30.12)

(30.11 )

(31.30)

Overtoeren
uitschakelniveau

0

- / 100 = 1 tpmMarge voor uitschakeling door overtoeren. Voor 16-bits
schaling, zie parameter 46.1.

0.00 ... 10000.00 tpm

- / real32De parameters 31.32 Noodhelling bewaking en 31.33
Noodhelling bewaking vertraging bieden samen met 1.29
Tempo toerenwijziging een bewakingsfunctie voor de
noodstopmodi Off1 en Off3.

Noodhelling bewa-
king

31.32

De bewaking is gebaseerd op
• inachtneming van de tijd waarbinnen demotor stopt, of
• vergelijking van de actuele en verwachte deceleratietoe-

rentallen.
Alsdezeparameter is ingesteldop0%,wordtdemaximale
stoptijd direct ingesteld in parameter 31.33. Anders defini-
eert 31.32 de maximaal toegestane afwijking van de ver-
wachte vertraging, die wordt berekend op basis van de
parameters 23.11…23.19

Als 31.32 is ingesteld op 0% en 31.33 is ingesteld op 0 s, is
de noodstoprampbewaking uitgeschakeld.

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Maximum afwijking van verwachte deceleratietoerental.0...300 procent
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- / real32Als parameter 31.32 Noodhelling bewaking is ingesteld op
0%, definieert deze parameter de maximale tijd die een
noodstop (modus Off1 of Off3) mag duren. Als de motor
niet gestopt is wanneer de tijd verstreken is, schakelt de
omvormer uit op 73B0 Emergency ramp failed, stelt bit 8
van 6.17 Omv statuswoord 2 in en loopt uit tot een stop.

Noodhelling bewa-
king vertraging

31.33

Als 31.32 op een andere waarde dan 0% ingesteld is, defi-
nieert dezeparameter een vertraging tussendeontvangst
vanhetnoodstopcommandoendeactiveringvandebewa-
king. Aanbevolen wordt om een korte vertraging in te
stellen om het toerental te laten stabiliseren.

1 = 1 s / 1 = 1 sMaximum rampdowntijd, of vertraging van bewakingsac-
tivering.

0...32767 s

Waarschuwing /
uint16

Kiest hoe de omvormer zal reageren wanneer een storing
in de hoofdkoelventilator gedetecteerd wordt.

Hoofdventilator fout-
functie

31.35

Opmerking: Bij een invertereenheid bestaande uit een of
meer frameR8i invertermodulesmet toerengeregelde venti-
latoren, kan het mogelijk zijn om het bedrijf voort te zetten
zelfs als éénhoofdventilator vaneenmodule stopt.Wanneer
eenventilatorstoringgedetecteerdwordt, zal hetbesturings-
programma automatisch
• deandere ventilator vandemoduleopmaximaal toeren-

tal instellen
• deventilatorenvandeanderemodules (indienaanwezig)

op maximaal toerental instellen
• de schakelfrequentie verlagen naar een minimum, en
• de bewaking van het temperatuurverschil tussen de

modules uitschakelen.
Als deze parameter is ingesteld op Fout, wordt de inverter-
eenheiduitgeschakeld (maarwordendebovenstaandeacties
nog steeds uitgevoerd). Anders zal de inverter proberen om
het bedrijf voort te zetten.
Deze parameter heeft geen effect op vloeistofgekoelde (LC)
inverters en omvormers. Stel parameter 206.07 Fan speed
fault limit in op nul om fout in LC-units uit te schakelen.

0De omvormer schakelt uit op fout 5080 Fan.Fout

1De omvormer genereert een A581 Fan.Waarschuwing

2Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

Uit / uint16(Alleen zichtbaar met een ZCU besturingseenheid)Hulpventilator fout
bypass

31.36

Selecteert hoe de omvormer reageert wanneer een fout in
de interne hulpventilator van de module wordt gedetec-
teerd.

0De omvormer schakelt uit op fout 5081 Auxiliary fan not
running.

Uit

Opmerking: De fout wordt gedurende twee minuten na het
inschakelen onderdrukt.

Gedurende deze tijd genereert de omvormer alleen de
waarschuwing A582 Auxiliary fan not running.

1De omvormer genereert eenwaarschuwing A582 Auxiliary
fan not running.

Tijdelijke bypas

Parameters 349



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / real32Deparameters 31.37Hellingstopbewakingen31.38Helling-
stop bewaking vertraging bieden samen met 1.29 Tempo
toerenwijzigingeenbewakingsfunctie voornormale (d.w.z.
niet-noodzakelijke) rampstops.

Hellingstopbewaking31.37

De bewaking is gebaseerd op
• inachtneming van de tijd waarbinnen demotor stopt, of
• vergelijking van de actuele en verwachte deceleratietoe-

rentallen.
Alsdezeparameter is ingesteldop0%,wordtdemaximale
stoptijd direct ingesteld in parameter 31.38. Anders defini-
eert 31.37 de maximaal toegestane afwijking van de ver-
wachte vertragingstoerental, diewordt berekendopbasis
van de parameters 23.11…23.19. Als de actuele vertraging
(1.29) te veel afwijkt van de verwachte toerental, schakelt
de omvormer uit op 73B1 Stop failed, stelt bit 14 van 6.17
Omv statuswoord 2 in en loopt uit tot stop.

Als 31.37 is ingesteld op 0% en 31.38 is ingesteld op 0 s, is
de rampstopbewaking uitgeschakeld.

1 = 1 procent / 0 = 1
procent

Maximum afwijking van verwachte deceleratietoerental.0...300 procent

0 s / real32Als parameter 31.37 Hellingstop bewaking is ingesteld op
0%, definieert deze parameter de maximale tijd die een
rampstopmagduren. Alsdemotornietgestopt iswanneer
de tijd verstreken is, schakelt de omvormer uit op 73B1
Stop failed, stelt bit 14 van 6.17 Omv statuswoord 2 in en
loopt uit naar een stop.

Hellingstopbewaking
vertraging

31.38

Als 31.37 op een andere waarde dan 0% ingesteld is, defi-
nieert dezeparameter een vertraging tussendeontvangst
vanhetnoodstopcommandoendeactiveringvandebewa-
king. Aanbevolen wordt om een korte vertraging in te
stellen om het toerental te laten stabiliseren.

1 = 1 s / 1 = 1 sMaximum rampdowntijd, of vertraging van bewakingsac-
tivering.

0...32767 s

- / uint16Selecteertwaarschuwingendie onderdrukt zullenworden.
De parameter is een 16-bits woord waarbij elk bit corres-
pondeert met een waarschuwing. Wanneer een bit inge-
steld is op 1, wordt de corresponderende waarschuwing
onderdrukt.

Blokk. waarsch. be-
richten

31.40

Debits vandit binairegetal corresponderenmetde volgen-
de waarschuwingen:

A3A1 DC tussenkringoverspanningOverspanningb0

Reservedb1

A7E1 Encoder (voor encoder 1)Encoder 1b2

A7E1 Encoder (voor encoder 2)Encoder 2b3

A5F4 Batterij besturingseenheidCU batterijb4

AFE1 Noodstop (Off2)Noodstop Off2b5

AFE2 Noodstop (Off1 of Off3)Noodstop Off1 Off3b6

Reservedb7…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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0.00 A / real32Stelt een aangepaste motorstroom foutlimiet in.Overstroom fout li-
miet

31.42

Deomvormer stelt automatischeen internemotorstroom-
limiet in in overeenstemmingmet de omvormerhardware.
De interne limiet ismeestal geschikt,maardezeparameter
kan gebruikt worden om een lagere stroomlimiet in te
stellen, bijvoorbeeld om een permanente-magneetmotor
te beveiligen tegen demagnetisering.

Opmerking: De limiet definieert de maximum piekstroom
van één fase.

Als dezeparameter op0,0Astaat, is alleende interne limiet
van kracht.

- / 100 = 1 AAangepastemotorstroomfoutlimiet. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.5.

0.00 ... 30000.00 A

Uitloop / uint16Selecteert de stopmodus wanneer een niet-kritieke fout
optreedt.

Fout actie31.54

0De omvormer loopt uit tot stilstand.Uitloop

1De omvormer volgt de ramp die is opgegeven voor een
noodstop in parameter 23.23 Noodstop tijd.

Noodstop-helling

Fout / uint16Selecteert hoedeomvormer reageert als de communicatie
met een I/O-uitbreidingsmodule mislukt.

Ext I/O comm verlies
voorval

31.55

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1De omvormer genereert een waarschuwing A799 ExtIO
comm loss.

Waarschuwing

2De omvormer wordt uitgeschakeld na een fout, 7082 Ext
I/O comm loss.

Fout

Fout / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU aardfout31.120

Selecteert hoe de voedingseenheid reageert wanneer er
een aardfout of stroom-onbalans gedetecteerd wordt.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1De voedingseenheid genereert een waarschuwing AE02
Earth leakage.

Waarschuwing

2De voedingseenheid schakelt uit bij een fout, 2E01 Earth
leakage.

Fout

Fout / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSU voedingsfase
verlies

31.121

Kiest hoe de voedingseenheid zal reageren wanneer een
uitval van voedingsfase gedetecteerd wordt.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1De voedingseenheid schakelt uit bij een fout, 3E00 Input
phase loss.

Fout
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Configuratie van signaalbewakingsfuncties 1…3.Bewaking32

Er kunnen drie waarden gekozen worden om te bewaken;
er wordt een waarschuwing of fout gegenereerd telkens
wanneer vooraf ingestelde limietenoverschredenworden.

Zie ook de sectie Signaalbewaking (pagina 99).

- / uint16Statuswoord signaalbewaking.Bewaking status32.1

Geeft aan of de waarden die door de signaalbewakings-
functies gemonitordworden, binnenof buitenhun respec-
tievelijke limieten liggen.

Opmerking:Dit woord is onafhankelijk van de omvormerac-
ties gedefinieerd door de parameters 32.6, 32.16 en 32.26.

1 = Het door 32.7 geselecteerde signaal valt buiten de
grenzen.

Bewaking 1 actiefb0

1 = Het door 32.17 geselecteerde signaal valt buiten de
grenzen.

Bewaking 2 actiefb1

1 = Het door 32.27 geselecteerde signaal valt buiten de
grenzen.

Bewaking 3 actiefb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Geblokkeerd / uint16Kiest de modus van signaalbewakingsfunctie 1. Bepaalt
hoe het bewaakte signaal (zie parameter 32.7) wordt ver-
geleken met de onder- en bovengrens (32.9 en 32.10).

Bewaking 1 functie32.5

De actie die moet worden ondernomen wanneer de voor-
waarde is vervuld, wordt geselecteerd door 32.6.

0Signaalbewaking 1 niet in gebruik.Geblokkeerd

1Actie wordt ondernomen wanneer het signaal tot onder
de onderlimiet daalt.

Laag

2Actie wordt ondernomen wanneer het signaal tot boven
de bovenlimiet stijgt.

Hoog

3Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal daalt tot onder zijn (absolute) onderlimiet.

Abs laag

4Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal stijgt tot boven zijn (absolute) bovenlimiet.

Abs hoog

5Actie wordt ondernomen wanneer het signaal daalt tot
onder zijn onderlimiet of stijgt tot boven zijn bovenlimiet.

Beide

6Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal daalt tot onder zijn (absolute) onderlimiet of
stijgt tot boven zijn (absolute) bovenlimiet.

Abs beide

Geen actie / uint16Selecteert de actie diedeomvormeronderneemtwanneer
dewaardegemonitorddoorsignaalbewaking1 zijn limieten
overschrijdt.

Bewaking 1 actie32.6

Opmerking:Dezeparameter heeft geen invloedopde status
die wordt aangegeven door 32.1 Bewaking status.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Er wordt eenwaarschuwing (A8B0 Signal supervision) ge-
genereerd.

Waarschuwing
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2De omvormer schakelt uit op 80B0 Signal supervision.Fout

3Als de omvormer draait, schakelt deze uit bij 80B0 Signal
supervision.

Fout indien in bedrijf

Nul / uint32Selecteert het signaal dat door signaalbewakingsfunctie
1 gemonitord gaat worden.

Bewaking 1 signaal32.7

0Geen.Nul

11.1 Gebruikte motortoerental.Toerental

31.6 Uitgangsfrequentie.Frequentie

41.7 Motorstroom.Stroom

61.10 Motorkoppel.Koppel

71.11 DC spanning.DC-spanning

81.14 Uitgangsvermogen.Uitgangsvermogen

912.11 AI1 actuele waarde.AI1

1012.21 AI2 actuele waarde (pagina 198).AI2

1823.1 Toerentalref helling ingang (pagina 280).Toerentalref helling
in

1923.2 Toerentalref helling uitgang (pagina 280).Toerentalref helling
uit

2024.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Toerentalrefgebruikt

2126.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Koppelref gebruikt

2228.2 Freq ref helling uitgang (pagina 314).Freq ref gebruikt

2440.1 Proces PID uitgang actueel (pagina 388).Proces PID Uitgang

2540.2 Proces PID terugkop actueel (pagina 388).Proces PID feedback

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

0.000 s / real32Definieert een filtertijdconstante voor het signaal gemoni-
tord door signaalbewaking 1.

Bewaking 1 filtertijd32.8

1000 = 1 s / 1000 = 1 sSignaal filtertijd.0.000 ... 30.000 s

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de onderlimiet voor signaalbewaking 1.Bewaking 1 laag32.9

- / 100 = 1Onderlimiet.-21474830.00 ...
21474830.00

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de bovenlimiet voor signaalbewaking 1.Bewaking 1 hoog32.10

- / 100 = 1Bovenlimiet.-21474830.00 ...
21474830.00

Geblokkeerd / uint16Kiest de modus van signaalbewakingsfunctie 2. Bepaalt
hoe het bewaakte signaal (zie parameter 32.17) wordt ver-
geleken met de onder- en bovengrens (32.19 en 32.20).

Bewaking 2 functie32.15

De actie die moet worden ondernomen wanneer de voor-
waarde is vervuld, wordt geselecteerd door 32.16.

0Signaalbewaking 2 niet in gebruik.Geblokkeerd

1Actie wordt ondernomen wanneer het signaal tot onder
de onderlimiet daalt.

Laag

2Actie wordt ondernomen wanneer het signaal tot boven
de bovenlimiet stijgt.

Hoog
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3Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal daalt tot onder zijn (absolute) onderlimiet.

Abs laag

4Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal stijgt tot boven zijn (absolute) bovenlimiet.

Abs hoog

5Actie wordt ondernomen wanneer het signaal daalt tot
onder zijn onderlimiet of stijgt tot boven zijn bovenlimiet.

Beide

6Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal daalt tot onder zijn (absolute) onderlimiet of
stijgt tot boven zijn (absolute) bovenlimiet.

Abs beide

Geen actie / uint16Selecteert de actie diedeomvormeronderneemtwanneer
de waarde gemonitord door signaalbewaking 2 zijn limie-
ten overschrijdt.

Bewaking 2 actie32.16

Opmerking:Dezeparameter heeft geen invloedopde status
die wordt aangegeven door 32.1 Bewaking status.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Er wordt een waarschuwing (A8B1 Signal supervision 2)
gegenereerd.

Waarschuwing

2De omvormer schakelt uit op 80B1 Signal supervision 2.Fout

3Als de omvormer draait, schakelt deze uit bij 80B1 Signal
supervision 2.

Fout indien in bedrijf

Nul / uint32Selecteert het signaal dat door signaalbewakingsfunctie
2 gemonitord gaat worden.

Bewaking 2 signaal32.17

Zie parameter 32.7 Bewaking 1 signaal voor debeschikbare
selecties.

0.000 s / real32Definieert een filtertijdconstante voor het signaal gemoni-
tord door signaalbewaking 2.

Bewaking 2 filtertijd32.18

1000 = 1 s / 1000 = 1 sSignaal filtertijd.0.000 ... 30.000 s

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de onderlimiet voor signaalbewaking 2.Bewaking 2 laag32.19

- / 100 = 1Onderlimiet.-21474830.00 ...
21474830.00

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de bovenlimiet voor signaalbewaking 2.Bewaking 2 hoog32.20

- / 100 = 1Bovenlimiet.-21474830.00 ...
21474830.00

Geblokkeerd / uint16Kiest de modus van signaalbewakingsfunctie 3. Bepaalt
hoe het bewaakte signaal (zie parameter 32.27) wordt
vergelekenmet de onder- en bovengrens (32.29 en 32.30).

Bewaking 3 functie32.25

De actie die moet worden ondernomen wanneer de voor-
waarde is vervuld, wordt geselecteerd door 32.26.

0Signaalbewaking 3 niet in gebruik.Geblokkeerd

1Actie wordt ondernomen wanneer het signaal tot onder
de onderlimiet daalt.

Laag

2Actie wordt ondernomen wanneer het signaal tot boven
de bovenlimiet stijgt.

Hoog

3Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal daalt tot onder zijn (absolute) onderlimiet.

Abs laag
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4Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal stijgt tot boven zijn (absolute) bovenlimiet.

Abs hoog

5Actie wordt ondernomen wanneer het signaal daalt tot
onder zijn onderlimiet of stijgt tot boven zijn bovenlimiet.

Beide

6Actiewordt ondernomenwanneer de absolutewaarde van
het signaal daalt tot onder zijn (absolute) onderlimiet of
stijgt tot boven zijn (absolute) bovenlimiet.

Abs beide

Geen actie / uint16Selecteert de actie diedeomvormeronderneemtwanneer
de waarde gemonitord door signaalbewaking 3 zijn limie-
ten overschrijdt.

Bewaking 3 actie32.26

Opmerking:Dezeparameter heeft geen invloedopde status
die wordt aangegeven door 32.1 Bewaking status.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Er wordt een waarschuwing (A8B2 Signal supervision 3)
gegenereerd.

Waarschuwing

2De omvormer schakelt uit op 80B2 Signal supervision 3.Fout

3Als de omvormer draait, schakelt deze uit op 80B2 Signal
supervision 3.

Fout indien in bedrijf

Nul / uint32Selecteert het signaal dat door signaalbewakingsfunctie
3 gemonitord gaat worden.

Bewaking 3 signaal32.27

Zie parameter 32.7 Bewaking 1 signaal voor debeschikbare
selecties.

0.000 s / real32Definieert een filtertijdconstante voor het signaal gemoni-
tord door signaalbewaking 3.

Bewaking 3 filtertijd32.28

1000 = 1 s / 1000 = 1 sSignaal filtertijd.0.000 ... 30.000 s

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de onderlimiet voor signaalbewaking 3.Bewaking 3 laag32.29

- / 100 = 1Onderlimiet.-21474830.00 ...
21474830.00

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de bovenlimiet voor signaalbewaking 3.Bewaking 3 hoog32.30

- / 100 = 1Bovenlimiet.-21474830.00 ...
21474830.00
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Configuratie van onderhoudstimers/tellers.Algemene timer& tel-
ler

33

ZieookdesectieOnderhoudstimers en -tellers (pagina99).

- / uint16Toont het statuswoord van onderhoudstimer/-teller, dat
aangeeft welke onderhoudstimers/-tellers hun limiet
overschreden hebben.

Tellerstatus33.1

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Aan-tijd timer 1 heeft vooraf ingestelde limiet bereikt.Aan-tijd 1b0

1 = Aan-tijd timer 2 heeft vooraf ingestelde limiet bereikt.Aan-tijd 2b1

1 = Signaalflankteller 1 heeft vooraf ingestelde limiet be-
reikt.

Helling 1b2

1 = Signaalflankteller 2 heeft vooraf ingestelde limiet be-
reikt.

Helling 2b3

1 = Waardeteller 1 heeft vooraf ingestelde limiet bereikt.Waarde 1b4

1 = Waardeteller 2 heeft vooraf ingestelde limiet bereikt.Waarde 2b5

Reservedb6…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint32Toont de actuele huidige waarde van aan-tijd timer 1.Aan-tijd 1 actueel33.10

De timer loopt als het signaal dat is geselecteerd met pa-
rameter 33.13 Aan-tijd 1 bron aan is.

Als de timer de limiet overschrijdt die is ingesteld door
33.11 Aan-tijd 1 waarsch limiet, wordt bit 0 van 33.1 Teller-
status ingesteld op 1. De waarschuwing gespecificeerd in
33.14 Aan-tijd 1waarsch berichtwordt ook gegeven als dit
is ingeschakeld door 33.12 Aan-tijd 1 functie.

De timer kan gereset worden via de Drive Composer pc-
tool of via het bedieningspaneel door Reset meer dan 3
seconden ingedrukt te houden.

- / 1 = 1 sActuele huidige waarde van aan-tijd timer 1.0...4294967295 s

- / uint32Sets the warning limit for on-time timer 1.Aan-tijd 1 waarsch li-
miet

33.11

- / 1 = 1 sWaarschuwingslimiet voor aan-tijd teller 1.0...4294967295 s

- / uint16Configureert aan-tijd timer 1.Aan-tijd 1 functie33.12

0 = Loop: Wanneer de limiet bereikt wordt, wordt de teller
gereset. De tellerstatus (bit 0 van 33.1) wordt gedurende

Teller modusb0

éénsecondeop1gezet.Dewaarschuwing (indien ingescha-
keld) blijft actief gedurende ten minste 10 seconden.

1 = Verzadigd: Als de limiet wordt bereikt, schakelt de tel-
lerstatus (bit 0 van 33.1) over naar 1 en blijft zo totdat 33.10
wordt gereset. De waarschuwing (indien ingeschakeld)
blijft ook actief totdat 33.10 wordt gereset.

0 = Uitschakelen: Er wordt geen waarschuwing gegeven
wanneer de limiet bereikt wordt

Waarsch vrijgevenb1

1 = Inschakelen: Er wordt een waarschuwing (zie 33.14)
gegeven wanneer de limiet is bereikt

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Onwaar / uint32Selecteert het signaal datdoor aan-tijd timer 1gemonitord
gaat worden.

Aan-tijd 1 bron33.13

0Constant 0 (timer uitgeschakeld).Onwaar

1Constant 1.Waar

2Bit 0 van 10.21 RO status (pagina 181).RO1

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Aan-tijd 1 overschre-
den / uint32

Kiest het optionele waarschuwingsbericht voor aan-tijd
timer 1.

Aan-tijd 1 waarsch
bericht

33.14

0A886 On-Time 1. De berichttekst kan bewerkt worden op
het bedieningspaneel door Menu – Instellingen – Teksten
bewerken te kiezen.

Aan-tijd 1 overschre-
den

6A88C Device clean.App reinigen

7A890 Additional cooling fan.Onderhoud extra
koelventilator

8A88E Cabinet fan.Onderhoudkastventi-
lator

9A88D DC capacitor.Onderhoud DC-con-
densatoren

10A880 Motor bearing.Onderhoud motorla-
ger

- / uint32Toont de actuele huidige waarde van aan-tijd timer 2.Aan-tijd 2 actueel33.20

De timer loopt als het signaal dat is geselecteerd met pa-
rameter 33.23 Aan-tijd 2 bron aan is.

Als de timer de limiet overschrijdt die is ingesteld door
33.21 Aan-tijd 2 waarsch limiet, wordt bit 1 van 33.1 Teller-
status ingesteld op 1. De waarschuwing gespecificeerd in
33.24Aan-tijd 2waarschberichtwordt ookgegevenals dit
is ingeschakeld door 33.22 Aan-tijd 2 functie.

De timer kan gereset worden via de Drive Composer pc-
tool of via het bedieningspaneel door Reset meer dan 3
seconden ingedrukt te houden.

- / 1 = 1 sActuele huidige waarde van aan-tijd timer 2.0...4294967295 s

- / uint32Stelt de waarschuwingslimiet in voor aan-tijd timer 2.Aan-tijd 2 waarsch li-
miet

33.21

- / 1 = 1 sWaarschuwingslimiet voor aan-tijd teller 2.0...4294967295 s

- / uint16Configureert aan-tijd timer 2.Aan-tijd 2 functie33.22

0 = Loop: Wanneer de limiet bereikt wordt, wordt de teller
gereset. De tellerstatus (bit 1 van 33.1) wordt gedurende
éénsecondeop1gezet.Dewaarschuwing (indien ingescha-
keld) blijft actief gedurende ten minste 10 seconden.

Teller modusb0

1 = Verzadigd: Als de limiet wordt bereikt, schakelt de tel-
lerstatus (bit 1 van 33.1) over naar 1 en blijft zo totdat 33.20
wordt gereset. De waarschuwing (indien ingeschakeld)
blijft ook actief totdat 33.20 wordt gereset.
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0 = Uitschakelen: Er wordt geen waarschuwing gegeven
wanneer de limiet bereikt wordt

Waarsch vrijgevenb1

1 = Inschakelen: Er wordt een waarschuwing (zie 33.24)
gegeven wanneer de limiet is bereikt

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Onwaar / uint32Selecteert het signaal datdoor aan-tijd timer 2gemonitord
gaat worden.

Aan-tijd 2 bron33.23

0Constant 0 (timer uitgeschakeld).Onwaar

1Constant 1.Waar

2Bit 0 van 10.21 RO status (pagina 181).RO1

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Aan-tijd 2 overschre-
den / uint32

Kiest het optionele waarschuwingsbericht voor aan-tijd
timer 2.

Aan-tijd 2 waarsch
bericht

33.24

1A887 On-Time 2. De berichttekst kan bewerkt worden op
het bedieningspaneel door Menu – Instellingen – Teksten
bewerken te kiezen.

Aan-tijd 2 overschre-
den

6A88C Device clean.App reinigen

7A890 Additional cooling fan.Onderhoud extra
koelventilator

8A88E Cabinet fan.Onderhoudkastventi-
lator

9A88D DC capacitor.Onderhoud DC-con-
densatoren

10A880 Motor bearing.Onderhoud motorla-
ger

- / uint32Actuele huidige waarde van signaalflankteller 1.Flankteller 1 actueel33.30

De teller wordt elke keer verhoogd als het signaal dat is
geselecteerdmet parameter 33.33 Flankteller 1 bron in- of
uitschakelt (of een van beide, afhankelijk van de instelling
van33.32 Flankteller 1 functie). Er kaneendeler opde telling
worden toegepast (zie 33.34 Flankteller 1 deler).

Als de teller de limiet overschrijdt die is ingesteld in 33.31
Flankteller 1 waarsch limiet, wordt bit 2 van 33.1 Tellersta-
tus ingesteld op 1. De waarschuwing die wordt gespecifi-
ceerd door waarschuwingsbericht 33.35 Flankteller 1
waarschberichtwordtookgegevenalsdit is ingeschakeld
door de 33.32 Flankteller 1 functie.

De teller kan gereset worden via de Drive Composer pc-
tool of via het bedieningspaneel door Reset meer dan 3
seconden ingedrukt te houden.

- / 1 = 1Actuele huidige waarde van signaalflankteller 1.0...4294967295

- / uint32Stelt de waarschuwingslimiet in voor signaalflankteller 1.Flankteller 1 waarsch
limiet

33.31

- / 1 = 1Waarschuwingslimiet voor signaalflankteller 1.0...4294967295

- / uint16Configureert signaalflankteller 1.Flankteller 1 functie33.32
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0 = Loop: Wanneer de limiet bereikt wordt, wordt de teller
gereset. De tellerstatus (bit 2 van 33.1) gaat naar 1 en blijft
zo totdatde teller opnieuwwordt verhoogd.Dewaarschu-
wing (indien ingeschakeld) blijft actief gedurende ten
minste 10 seconden.

Teller modusb0

1 = Verzadigd: Als de limiet wordt bereikt, schakelt de tel-
lerstatus (bit 2 van 33.1) over naar 1 en blijft zo totdat 33.30
wordt gereset. De waarschuwing (indien ingeschakeld)
blijft ook actief totdat 33.30 wordt gereset.

0 = Uitschakelen: Er wordt geen waarschuwing gegeven
wanneer de limiet bereikt wordt

Waarsch vrijgevenb1

1 = Inschakelen: Er wordt een waarschuwing (zie 33.35)
gegeven wanneer de limiet is bereikt

Tel stijgende flankenTel stijgende flankenb2

0 = Uitschakelen: Stijgende flanken worden niet geteld

1 = Inschakelen: Stijgende flanken worden geteld

Tel dalende flankenTel dalende flankenb3

0 = Uitschakelen: Dalende flanken worden niet geteld

1 = Inschakelen: Dalende flanken worden geteld

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Onwaar / uint32Selecteert het signaal dat door signaalflankteller 1 gemo-
nitord gaat worden.

Flankteller 1 bron33.33

0Constant 0.Onwaar

1Constant 1.Waar

2Bit 0 van 10.21 RO status (pagina 181).RO1

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

1 NoUnit / uint32Definieert een deler voor signaalflankteller 1. Bepaalt na
hoeveel signaalflanken de teller met 1 verhoogd wordt.

Flankteller 1 deler33.34

- / 1 = 1Deler voor signaalflankteller 1.1...2147483647

Flankteller 1overschre-
den / uint32

Selecteert het optionele waarschuwingsbericht voor sig-
naalflankteller 1.

Flankteller 1 waarsch
bericht

33.35

2A888Edge counter 1. Deberichttekst kanbewerktworden
ophetbedieningspaneeldoorMenu– Instellingen–Teksten
bewerken te kiezen.

Flankteller 1 over-
schreden

11A884 Main contactor.Getelde hoofdmag-
neetschakelaar

12A881 Output relay.Getelde uitgangsre-
lais

13A882 Motor starts.Geteldemotor starts

14A883 Power ups.Getelde inschakelin-
gen

15A885 DC charge.Getelde DC-ladingen
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- / uint32Toont de actuele huidige waarde van signaalflankteller 2.Flankteller 2 actueel33.40

De teller wordt elke keer verhoogd als het signaal dat is
geselecteerdmet parameter 33.43 Flankteller 2 bron in- of
uitschakelt (of een van beide, afhankelijk van de instelling
van 33.42 Flankteller 2 functie). Er kan een deler op de tel-
ling worden toegepast (zie 33.44 Flankteller 2 deler).

Als de teller de limiet overschrijdt die is ingesteld in 33.41
Flankteller 2 waarsch limiet, wordt bit 3 van 33.1 Tellersta-
tus ingesteld op 1. De waarschuwing die wordt gespecifi-
ceerd door waarschuwingsbericht 33.45 Flankteller 2
waarschberichtwordtookgegevenalsdit is ingeschakeld
door de 33.42 Flankteller 2 functie.

De teller kan gereset worden via de Drive Composer pc-
tool of via het bedieningspaneel door Reset meer dan 3
seconden ingedrukt te houden.

- / 1 = 1Actuele huidige waarde van signaalflankteller 2.0...4294967295

- / uint32Stelt de waarschuwingslimiet in voor signaalflankteller 2.Flankteller 2 waarsch
limiet

33.41

- / 1 = 1Waarschuwingslimiet voor signaalflankteller 2.0...4294967295

- / uint16Configureert signaalflankteller 2.Flankteller 2 functie33.42

0 = Loop: Wanneer de limiet bereikt wordt, wordt de teller
gereset. De tellerstatus (bit 3 van 33.1) blijft 1 totdat de
teller opnieuw wordt verhoogd. De waarschuwing (indien
ingeschakeld) blijft actief gedurende tenminste 10 secon-
den.

Teller modusb0

1 = Verzadigd: Nadat de limiet is bereikt, blijft de tellersta-
tus (bit 3 van 33.1) 1 totdat 33.40 wordt gereset. De waar-
schuwing (indien ingeschakeld) blijft ook actief totdat
33.40 wordt gereset.

Waarschuwing inschakelenWaarsch vrijgevenb1

0 = Uitschakelen: Er wordt geen waarschuwing gegeven
wanneer de limiet bereikt wordt

1 = Inschakelen: Er wordt een waarschuwing (zie 33.45)
gegeven wanneer de limiet is bereikt

Tel stijgende flankenTel stijgende flankenb2

0 = Uitschakelen: Stijgende flanken worden niet geteld

1 = Inschakelen: Stijgende flanken worden geteld

Tel dalende flankenTel dalende flankenb3

0 = Uitschakelen: Dalende flanken worden niet geteld

1 = Inschakelen: Dalende flanken worden geteld

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Onwaar / uint32Selecteert het signaal dat door signaalflankteller 2 gemo-
nitord gaat worden.

Flankteller 2 bron33.43

00.Onwaar

11.Waar

2Bit 0 van 10.21 RO status (pagina 181).RO1
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

1 NoUnit / uint32Definieert een deler voor signaalflankteller 2. Bepaalt na
hoeveel signaalflanken de teller met 1 verhoogd wordt.

Flankteller 2 deler33.44

- / 1 = 1Deler voor signaalflankteller 2.1...4294967295

Flankteller2overschre-
den / uint32

Selecteert het optionele waarschuwingsbericht voor sig-
naalflankteller 2.

Flankteller 2 waarsch
bericht

33.45

3A889Edge counter 2. Deberichttekst kanbewerktworden
ophetbedieningspaneeldoorMenu– Instellingen–Teksten
bewerken te kiezen.

Flankteller 2 over-
schreden

11A884 Main contactor.Getelde hoofdmag-
neetschak

12A881 Output relay.Getelde uitgangsre-
lais

13A882 Motor starts.Geteldemotor starts

14A883 Power ups.Getelde inschakelin-
gen

15A885 DC charge.Getelde DC-ladingen

0 NoUnit / real32Toont de actuele huidige waarde van waarde teller 1.Waardeteller 1 actu-
eel

33.50

Dewaarde vandebrongeselecteerddoor parameter 33.53
Waardeteller 1 bronwordt gelezenmet intervallen van een
seconde en toegevoegd aan de teller. Er kan een deler
worden toegepast op de telling (zie 33.54 Waardeteller 1
deler).

Als de teller de limiet overschrijdt die is ingesteld in 33.51
Waardeteller 1 waarsch limiet, wordt bit 4 van 33.1 Teller-
status ingesteld op 1.

De waarschuwing die wordt gespecificeerd door 33.55
Waardeteller 1 waarsch bericht wordt ook gegeven als dit
is ingeschakeld door 33.52 Waardeteller 1 functie.

De teller kan gereset worden via de Drive Composer pc-
tool of via het bedieningspaneel door Reset meer dan 3
seconden ingedrukt te houden.

- / 1 = 1Actuele huidige waarde van waardeteller 1.-2147483000...2147483000

- / real32Stelt de limiet in voor waardeteller 1.Waardeteller 1 waar-
sch limiet

33.51

Bij een positieve limiet wordt bit 4 van 33.1 Tellerstatus
ingesteld op 1 (en wordt optioneel een waarschuwing ge-
genereerd) als de teller gelijk is aan of groter is dan de li-
miet.

Bij een negatieve limiet wordt bit 4 van 33.1 Tellerstatus
op 1gezet (enwordtoptioneel eenwaarschuwinggegene-
reerd) als de teller gelijk of kleiner is dan de limiet.

0 = Teller uitgeschakeld.

- / 1 = 1Limiet voor waardeteller 1.-2147483000...2147483000

- / uint16Configureert waardeteller 1.Waardeteller 1 functie33.52
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0 = Loop: Wanneer de limiet bereikt wordt, wordt de teller
gereset. De tellerstatus (bit 4 van 33.1) wordt gedurende
éénsecondeop1gezet.Dewaarschuwing (indien ingescha-
keld) blijft actief gedurende ten minste 10 seconden.

Teller modusb0

1 = Verzadigd: Als de limiet wordt bereikt, schakelt de tel-
lerstatus (bit 4 van 33.1) over naar 1 enblijft zo totdat 33.50
wordt gereset. De waarschuwing (indien ingeschakeld)
blijft ook actief totdat 33.50 wordt gereset.

0 = Uitschakelen: Er wordt geen waarschuwing gegeven
wanneer de limiet bereikt wordt

Waarsch vrijgevenb1

1 = Inschakelen: Er wordt een waarschuwing (zie 33.55)
gegeven wanneer de limiet is bereikt

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert het signaal dat doorwaarde teller 1 gemonitord
gaat worden.

Waardeteller 1 bron33.53

0Geen (teller uitgeschakeld).Niet geselecteerd

11.1 Gebruikte motortoerental.Motortoerental

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

1.000 NoUnit / real32Definieert een deler voor waarde teller 1. De waarde van
het bewaakte signaal wordt gedeeld door deze waarde
voordat integratie plaatsvindt.

Waardeteller 1 deler33.54

- / 1 = 1Deler voor waarde teller 1.0.001 ... 2147483.000

Waardeteller 1 over-
schreden / uint32

Selecteert het optionele waarschuwingsbericht voor
waarde teller 1.

Waardeteller 1 waar-
sch bericht

33.55

4A88AValue counter 1. Deberichttekst kanbewerktworden
ophetbedieningspaneeldoorMenu– Instellingen–Teksten
bewerken te kiezen.

Waardeteller 1 over-
schreden

10A880 Motor bearing.Onderhoud motorla-
ger

0 NoUnit / real32Toont de actuele huidige waarde van waarde teller 2.Waardeteller 2 actu-
eel

33.60

Dewaarde vandebrongeselecteerddoor parameter 33.63
Waardeteller 2 bronwordt gelezenmet intervallen van een
seconde en toegevoegd aan de teller. Er kan een deler
worden toegepast op de telling (zie 33.64 Waardeteller 2
deler).

Als de teller de limiet overschrijdt die is ingesteld in 33.61
Waardeteller 2 waarsch limiet, wordt bit 5 van 33.1 Teller-
status ingesteld op 1.

De waarschuwing die wordt gespecificeerd door 33.65
Waardeteller 2 waarsch bericht wordt ook gegeven als dit
is ingeschakeld door 33.62 Waardeteller 2 functie.

De teller kan gereset worden via de Drive Composer pc-
tool of via het bedieningspaneel door Reset meer dan 3
seconden ingedrukt te houden.

- / 1 = 1Actuele huidige waarde van waardeteller 2.-2147483008...2147483008
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- / real32Stelt de limiet in voor waardeteller 2.Waardeteller 2 waar-
sch limiet

33.61

Bij een positieve limiet wordt bit 5 van 33.1 Tellerstatus
ingesteld op 1 (en wordt optioneel een waarschuwing ge-
genereerd) als de teller gelijk is aan of groter is dan de li-
miet.

Bij een negatieve limiet wordt bit 5 van 33.1 Tellerstatus
op 1gezet (enwordtoptioneel eenwaarschuwinggegene-
reerd) als de teller gelijk of kleiner is dan de limiet.

0 = Teller uitgeschakeld.

- / 1 = 1Limiet voor waardeteller 2.-2147483008...2147483008

- / uint16Configureert waardeteller 2.Waardeteller 2 func-
tie

33.62

0 = Loop: Wanneer de limiet bereikt wordt, wordt de teller
gereset. De tellerstatus (bit 5 van 33.1) wordt gedurende
éénsecondeop1gezet.Dewaarschuwing (indien ingescha-
keld) blijft actief gedurende ten minste 10 seconden.

Teller modusb0

1 = Verzadigd: Als de limiet wordt bereikt, schakelt de tel-
lerstatus (bit 5 van 33.1) over naar 1 enblijft zo totdat 33.60
wordt gereset. De waarschuwing (indien ingeschakeld)
blijft ook actief totdat 33.60 wordt gereset.

Waarschuwing inschakelenWaarsch vrijgevenb1

0 = Uitschakelen: Er wordt geen waarschuwing gegeven
wanneer de limiet bereikt wordt

1 = Inschakelen: Er wordt een waarschuwing (zie 33.65)
gegeven wanneer de limiet is bereikt

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert het signaal dat doorwaarde teller 2 gemonitord
gaat worden.

Waardeteller 2 bron33.63

0Geen (teller uitgeschakeld).Niet geselecteerd

11.1 Gebruikte motortoerental.Motortoerental

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

1.000 NoUnit / real32Definieert een deler voor waardeteller 2. De waarde van
het bewaakte signaal wordt gedeeld door deze waarde
voordat integratie plaatsvindt.

Waardeteller 2 deler33.64

- / 1 = 1Deler voor waardeteller 2.0.001 ... 2147483.000

Waardeteller 2 over-
schreden / uint32

Selecteert het optionele waarschuwingsbericht voor
waardeteller 2.

Waardeteller 2 waar-
sch bericht

33.65

5A88BValue counter 2. Deberichttekst kanbewerktworden
ophetbedieningspaneeldoorMenu– Instellingen–Teksten
bewerken te kiezen.

Waardeteller 2 over-
schreden

10A880 Motor bearing.Onderhoud motorla-
ger
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Instellingenthermischemotorbeveiligingzoals configuratie
van temperatuurmeting, definitie van belastingcurve en
configuratie van motorventilator-regeling.

Motor therm beveili-
ging

35

ZieookdesectieThermischemotorbeveiliging (pagina89).

- / real32Geeft de motortemperatuur weer zoals geschat door het
interne thermischebeschermingsmodel vandemotor (zie

Motor geschatte
temperatuur

35.1

parameters 35.50...35.55). De eenheid (°C of °F) wordt ge-
selecteerd met parameter 96.16 Unit selectie.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Geschatte motortemperatuur.-60.0 ... 1000.0 °

- / real32Toontde temperatuur ontvangen via debrongedefinieerd
door parameter 35.11 Temperatuur 1 bron. De eenheid
wordt geselecteerd met parameter 96.16 Unit selectie.

Gemeten tempera-
tuur 1

35.2

Opmerking:Met °F is het bereik -76...1832. Met een PTC-
sensor is het bereik 0...5000 ohm.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Gemeten temperatuur 1.-60...1000 °

- / real32Toontde temperatuur ontvangen via debrongedefinieerd
door parameter 35.21 Temperatuur 2 bron. De eenheid
wordt geselecteerd met parameter 96.16 Unit selectie.

Gemeten tempera-
tuur 2

35.3

Opmerking:Met °F is het bereik -76...1832. Met een PTC-
sensor is het bereik 0...5000 ohm.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Gemeten temperatuur 2.-60...1000 °

- / uint16Toontde status vanoptionele FPTC-xx thermistor-beveili-
gingsmodules. Het woord kan gebruikt worden als bron
voor bv. externe gebeurtenissen.

FPTC statuswoord35.4

Opmerking:De "module gevonden" bitswordenge-updated
ongeacht of de corresponderendemodule geactiveerd is of
niet. Echter, de "fout actief" en "waarschuwing actief" bits
worden niet ge-updated als de module niet geactiveerd is.
Modules worden geactiveerd door parameter 35.30 FPTC
configuratie woord.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = Ja: Er is een FPTC-xx module gedetecteerd in slot 1.Module gevonden in
slot 1

b0

1 = Ja: Demodule in slot 1 heeft een actieve fout (4991 Safe
motor temperature 1).

Fout actief in slot 1b1

1 = Ja: Demodule in slot 1 heeft een actievewaarschuwing
(A497 Motor temperature 1).

Waarsch. actief in
slot 1

b2

1 = Ja: Er is een FPTC-xx module gedetecteerd in slot 2.Module gevonden in
slot 2

b3

1 = Ja: De module in slot 2 heeft een actieve fout (4992
Safe motor temperature 2).

Fout actief in slot 2b4

1 = Ja: Demodule in slot 2 heeft een actievewaarschuwing
(A498 Motor temperature 2).

Waarsch. actief in
slot 2

b5

364 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

1 = Ja: Er is een FPTC-xx module gedetecteerd in slot 3.Module gevonden in
slot 3

b6

1 = Ja: De module in slot 3 heeft een actieve fout (4993
Veilige motortemperatuur 3).

Fout actief in slot 3b7

1 = Ja: Demodule in slot 3 heeft een actievewaarschuwing
(A499 Motor temperature 3).

Waarsch. actief in
slot 3

b8

Reservedb9…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / real32Geeft het niveau van de overbelasting van de motor weer
als percentage van de foutlimiet voor overbelasting van
demotor. Zie parameter 35.56Overbelasting vandemotor
enhoofdstukMotoroverbelastingsbeveiliging (pagina93).

Motoroverbelastings-
niveau

35.5

10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Motoroverbelastingsniveau.

0,0% Geen motoroverbelasting.

0.0 ... 300.0 procent

88,0% Motor overbelast tot waarschuwingsniveau.

100,0% Motor overbelast tot foutniveau.

- / uint16Toont het statuswoord van de temperatuurkalibratie.Statuswoord tempe-
ratuurkalibratie

35.9

Kalibratiestatus van temperatuur 1. Zie parameter 35.17
Temperatuur 1 kalibratie.

Temperatuur 1 kali-
bratie gedaan

b0

Kalibratiestatus van temperatuur 2. Zie parameter 35.27
Temperatuur 2 kalibratie.

Temperatuur 2 kali-
bratie gedaan

b1

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Geblokkeerd / uint16Selecteert de bron vanaf waar gemeten temperatuur 1
gelezen wordt.

Temperatuur 1 bron35.11

Zie dehardwarehandleiding vandeomvormer voor bedra-
dings-voorbeelden.

Doorgaanskomtdezebronvaneensensordie aangesloten
is op de motor die door de omvormer geregeld wordt,
maar kan ook gebruikt worden om een temperatuur te
meten en monitoren van andere delen van het proces zo
lang er een geschikte sensor gebruikt wordt volgens de
keuzelijst.

0Geen. Temperatuurbewakingsfunctie 1 is uitgeschakeld.Geblokkeerd

1Geschatte motortemperatuur (zie parameter 35.1 Motor
geschatte temperatuur).

Geschatte tempera-
tuur

De temperatuurwordtgeschataandehandvaneen interne
berekening van de omvormer. Het is belangrijk om de
omgevingstemperatuur van demotor in te stellen in 35.50
Motor omgevingstemp.
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2KTY84-sensor aangesloten opde analoge inganggeselec-
teerd door parameter 35.14 Temperatuur 1 AI bron en een
analoge uitgang. De ingang en uitgang kan op de omvor-
merbesturingseenheid zijn, of op eenuitbreidingsmodule.

KTY84 analoge I/O

De volgende instellingen zijn vereist:
• Zet de hardwarejumper of schakelaar met betrekking

tot de analoge ingang op U (spanning). Elke wijziging
moet worden gevalideerd door een herstart van de be-
sturingseenheid.

• Stel de eenheid-keuzeparameter vande ingang inop volt.
• Stel de bronselectieparameter van de analoge uitgang

in op "Forceer KTY84 excitatie".
• Selecteer de analoge ingang in parameter 35.14. Als de

ingang zich op een I/O-uitbreidingsmodule bevindt, ge-
bruik dan selectie Andere (zie Termenenafkortingen (pa-
gina 18)) omdeparameter voordeactuele ingangswaar-
de aan tewijzen (bijvoorbeeld 14.26 AI1 actuele waarde).

De analoge uitgang voert een constante stroom door de
sensor. Naarmate de weerstand van de sensor verandert
naargelang de temperatuur ervan, verandert ook de span-
ning over de sensor. De spanning wordt gelezen door de
analoge ingang en geconverteerd naar graden.

3KTY84 sensor aangesloten op encoderinterface 1.KTY84encodermodu-
le 1

Zie ook de parameters 91.21 Tempmeting sel1 en 91.22
Temperatuur filtertijd 1.

4KTY84 sensor aangesloten op encoderinterface 2.KTY84encodermodu-
le 2

Zie ook de parameters 91.24 Tempmeting sel2 en 91.25
Temperatuur filtertijd 2.

5Pt100-sensor aangesloten op een standaard analoge in-
gang geselecteerd door parameter 35.14 Temperatuur 1
AI bron en een analoge uitgang. De ingang en uitgang kan
op de omvormerbesturingseenheid zijn, of op een uitbrei-
dingsmodule.

1 x Pt100 analoge I/O

De vereiste instellingen zijn dezelfde als bij selectie KTY84
analoge I/O, behalve dat de parameter voor bronselectie
vande analogeuitgangmoetworden ingesteld opForceer
Pt100 excitatie.

6Als selectie 1 x Pt100 analoge I/O, maar met twee sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

2 x Pt100analoge I/O

7Als selectie 1 x Pt100 analoge I/O, maar met drie sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

3 x Pt100analoge I/O

8PTC-sensor aangesloten op digitale ingang DI6 (zie het
aansluitschema op blz 90).

PTC DI6

Opmerking: Ofwel 0 ohm (normale temperatuur) of 4000
ohm (te hoge temperatuur) wordt weergegeven door 35.2
Gemeten temperatuur 1. Standaard genereert een te hoge
temperatuur een waarschuwing volgens parameter 35.13
Temperatuur 1waarschuwingslimiet. Als u in plaats daarvan
een fout wilt, stel dan 35.12 Temperatuur 1 foutlimiet in op
4000 ohm.
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20PTC-sensor aangeslotenopeen standaardanaloge ingang
geselecteerd door parameter 35.14 Temperatuur 1 AI bron
en een analoge uitgang. De ingang en uitgang kan op de
omvormerbesturingseenheid zijn, of op een uitbreidings-
module.

PTC analoge I/O

De vereiste instellingen zijn dezelfde als bij selectie KTY84
analoge I/O, behalvedatdebronselectieparameter vande
analoge uitgang moet worden ingesteld op Forceer PTC
excitatie.

9PTC-sensor aangesloten op encoderinterface 1.PTC encodermodule
1

Zie ook de parameters 91.21 Tempmeting sel1 en 91.22
Temperatuur filtertijd 1.

10PTC-sensor aangesloten op encoderinterface 2.PTC encodermodule
2

Zie ook de parameters 91.24 Tempmeting sel2 en 91.25
Temperatuur filtertijd 2.

11De temperatuurwordtovergenomenvandebrondiegese-
lecteerd ismet parameter 35.14 Temperatuur 1 AI bron. De
waarde van de bron wordt verondersteld in de tempera-
tuureenheid te zijn die is opgegeven in 96.16 Unit selectie.

Direct temperatuur

13Pt1000 sensor aangesloten op een standaard analoge in-
gang geselecteerd door parameter 35.14 Temperatuur 1
AI bron en een analoge uitgang. De ingang en uitgang kan
op de omvormerbesturingseenheid zijn, of op een uitbrei-
dingsmodule.

1 x Pt1000 analoge
I/O

De vereiste instellingen zijn hetzelfde als bij selectie KTY84
analoge I/O, behalve dat de parameter voor bronselectie
vande analogeuitgangmoetworden ingesteld opForceer
Pt1000 excitatie.

14Als selectie 1 x Pt1000analoge I/O,maarmet twee sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

2 x Pt1000 analoge
I/O

15Als selectie 1 x Pt1000 analoge I/O,maarmet drie sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

3 x Pt1000 analoge
I/O

16Pt1000 sensor aangesloten op encoderinterface 1. Zie de
parameters 91.21 Tempmeting sel1 en 91.22 Temperatuur
filtertijd 1.

Pt1000encodermodu-
le 1

Opmerking: Pt1000-sensor ondersteunt alleen FEN-11- en
FEN-31-encodermodules.

17Pt1000 sensor aangesloten op encoderinterface 2. Zie de
parameters 91.24 Tempmeting sel2 en 91.25 Temperatuur
filtertijd 2.

Pt1000encodermodu-
le 2

Opmerking: Pt1000-sensor ondersteunt alleen FEN-11- en
FEN-31-encodermodules.
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130 ° / real32Definieertde foutlimietvoor temperatuurbewakingsfunctie
1.

Temperatuur 1 foutli-
miet

35.12

Als de gemeten temperatuur 1 de limiet overschrijdt,
schakelt de omvormer uit op 4981 External temperature
1.

De eenheid wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit
selectie.

Opmerking:Met °F is het bereik -76...1832. Met een PTC-
sensor is het bereik 0...5000 ohm.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Foutlimiet voor temperatuurbewakingsfunctie 1.-60...1000 °

110 ° / real32Definieert de waarschuwingslimiet voor temperatuurbe-
wakingsfunctie 1. Alsdegemeten temperatuur 1deze limiet
overschrijdt, wordt er een waarschuwing (A491 External
temperature 1) gegenereerd.

Temperatuur 1 waar-
schuwingslimiet

35.13

De eenheid wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit
selectie.

Opmerking:Met °F is het bereik -76...1832. Met een PTC-
sensor is het bereik 0...5000 ohm.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Waarschuwingslimiet voor temperatuurbewakingsfunctie
1.

-60...1000 °

Niet geselecteerd /
uint32

Specificeert de analoge ingang als de instelling van 35.11
Temperatuur 1 bronmeting via eenanaloge ingang vereist.

Temperatuur 1 AI
bron

35.14

Opmerking: Als de ingang zich op een I/O-uitbreidingsmo-
dule bevindt, gebruik dan de selectie Other om te verwijzen
naar de AI actuele waarde in groep 14, 15 of 16, bijv. 14.26 AI1
actuele waarde.

0Geen.Niet geselecteerd

1Analoge ingang AI1 op de besturingseenheid.AI1 actuele waarde

2Analoge ingang AI2 op de besturingseenheid.AI2 actuele waarde

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

0 ° / real32Definieert de kalibratie van temperatuur 1.Temperatuur 1 kali-
bratie

35.17

Kalibratie kangebruiktwordenomdemotortemperatuur-
meting te verfijnen. Zodra de motor is afgekoeld, meet u
deomgevingstemperatuur enstelt udezewaardeovereen-
komstig in.

Deze parameter is alleen van invloed als Pt100- of Pt1000-
metingwordtgebruiktmetAI enAOvandebesturingseen-
heid of I/O-uitbreidingsmodules.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Kalibratie van temperatuur 1 in Celsius.-30...1000 °
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Geblokkeerd / uint16Selecteert de bron vanaf waar gemeten temperatuur 2
gelezen wordt.

Temperatuur 2 bron35.21

Zie dehardwarehandleiding vandeomvormer voor bedra-
dings-voorbeelden.

Doorgaanskomtdezebronvaneensensordie aangesloten
is op de motor die door de omvormer geregeld wordt,
maar kan ook gebruikt worden om een temperatuur te
meten en monitoren van andere delen van het proces zo
lang er een geschikte sensor gebruikt wordt volgens de
keuzelijst.

0Geen. Temperatuurbewakingsfunctie 2 is uitgeschakeld.Geblokkeerd

1Geschatte motortemperatuur (zie parameter 35.1 Motor
geschatte temperatuur).

Geschatte tempera-
tuur

De temperatuurwordtgeschataandehandvaneen interne
berekening van de omvormer. Het is belangrijk om de
omgevingstemperatuur van demotor in te stellen in 35.50
Motor omgevingstemp.

2KTY84-sensor aangesloten opde analoge inganggeselec-
teerd door parameter 35.24 Temperatuur 2 AI bron en een
analoge uitgang. De ingang en uitgang kan op de omvor-
merbesturingseenheid zijn, of op eenuitbreidingsmodule.

KTY84 analoge I/O

De volgende instellingen zijn vereist:
• Zet de hardwarejumper of schakelaar met betrekking

tot de analoge ingang op U (spanning). Elke wijziging
moet worden gevalideerd door een herstart van de be-
sturingseenheid.

• Stel de eenheid-keuzeparameter vande ingang inop volt.
• Stel de bronselectieparameter van de analoge uitgang

in op "Forceer KTY84 excitatie".
• Selecteer de analoge ingang in parameter 35.24. Als de

ingang zich op een I/O-uitbreidingsmodule bevindt, ge-
bruik dan de selectie Andere (zie Termen en afkortin-
gen (pagina 18)) om de parameter voor de actuele in-
gangswaarde aan te wijzen (bijvoorbeeld 14.26 AI1 actu-
ele waarde).

De analoge uitgang voert een constante stroom door de
sensor. Naarmate de weerstand van de sensor verandert
naargelang de temperatuur ervan, verandert ook de span-
ning over de sensor. De spanning wordt gelezen door de
analoge ingang en geconverteerd naar graden.

3KTY84 sensor aangesloten op encoderinterface 1.KTY84encodermodu-
le 1

Zie ook de parameters 91.21 Tempmeting sel1 en 91.22
Temperatuur filtertijd 1.

4KTY84 sensor aangesloten op encoderinterface 2.KTY84encodermodu-
le 2

Zie ook de parameters 91.24 Tempmeting sel2 en 91.25
Temperatuur filtertijd 2.
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5Pt100-sensor aangesloten op een standaard analoge in-
gang geselecteerd door parameter 35.24 Temperatuur 2
AI bron en een analoge uitgang. De ingang en uitgang kan
op de omvormerbesturingseenheid zijn, of op een uitbrei-
dingsmodule.

1 x Pt100 analoge I/O

De vereiste instellingen zijn dezelfde als bij selectie KTY84
analoge I/O, behalve dat de parameter voor bronselectie
vande analogeuitgangmoetworden ingesteld opForceer
Pt100 excitatie.

6Als selectie 1 x Pt100 analoge I/O, maar met twee sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

2 x Pt100analoge I/O

7Als selectie 1 x Pt100 analoge I/O, maar met drie sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

3 x Pt100analoge I/O

8PTC-sensor aangesloten op digitale ingang DI6 (zie het
aansluitschema op blz 90).

PTC DI6

Opmerking: Ofwel 0 ohm (normale temperatuur) of 4000
ohm (te hoge temperatuur) wordt weergegeven door 35.3
Gemeten temperatuur 2. Standaard genereert een te hoge
temperatuur een waarschuwing volgens parameter 35.23
Temperatuur 2waarschuwingslimiet. Als u in plaats daarvan
een fout wilt, stel dan 35.22 Temperatuur 2 foutlimiet in op
4000 ohm.

20PTC-sensor aangeslotenopeen standaardanaloge ingang
geselecteerddoorparameter 35.24Temperatuur 2AI bron
en een analoge uitgang. De ingang en uitgang kan op de
omvormerbesturingseenheid zijn, of op een uitbreidings-
module.

PTC analoge I/O

De vereiste instellingen zijn dezelfde als bij selectie KTY84
analoge I/O, behalve dat de parameter voor bronselectie
vande analogeuitgangmoetworden ingesteld opForceer
Pt100 excitatie.

9PTC-sensor aangesloten op encoderinterface 1.PTC encodermodule
1

Zie ook de parameters 91.21 Tempmeting sel1 en 91.22
Temperatuur filtertijd 1.

10PTC-sensor aangesloten op encoderinterface 2.PTC encodermodule
2

Zie ook de parameters 91.24 Tempmeting sel2 en 91.25
Temperatuur filtertijd 2.

11De temperatuurwordtovergenomenvandebrondiegese-
lecteerd is met parameter 35.24 Temperatuur 2 AI bron.
De waarde van de bron wordt verondersteld in de tempe-
ratuureenheid te zijndie isopgegeven in96.16Unit selectie.

Direct temperatuur

13Pt1000 sensor aangesloten op een standaard analoge in-
gang geselecteerd door parameter 35.24 Temperatuur 2
AI bron en een analoge uitgang. De ingang en uitgang kan
op de omvormerbesturingseenheid zijn, of op een uitbrei-
dingsmodule.

1 x Pt1000 analoge
I/O

De vereiste instellingen zijn dezelfde als bij selectie KTY84
analoge I/O, behalve dat de parameter voor bronselectie
vande analogeuitgangmoetworden ingesteld opForceer
Pt100 excitatie.
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14Als selectie 1 x Pt1000analoge I/O,maarmet twee sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

2 x Pt1000 analoge
I/O

15Als selectie 1 x Pt1000 analoge I/O,maarmet drie sensors
in serie aangesloten. Het gebruik van meerdere sensors
verbetert de meetnauwkeurigheid aanzienlijk.

3 x Pt1000 analoge
I/O

16Pt1000 sensor aangesloten op encoderinterface 1. Zie de
parameters 91.21 Tempmeting sel1 en 91.22 Temperatuur
filtertijd 1.

Pt1000encodermodu-
le 1

Opmerking: Pt1000-sensor wordt alleen ondersteund met
FEN-11- en FEN-31-encodermodules.

17Pt1000 sensor aangesloten op encoderinterface 2. Zie de
parameters 91.24 Tempmeting sel2 en 91.25 Temperatuur
filtertijd 2.

Pt1000encodermodu-
le 2

Opmerking: Pt1000-sensor wordt alleen ondersteund met
FEN-11- en FEN-31-encodermodules.

130 ° / real32Definieertde foutlimietvoor temperatuurbewakingsfunctie
2.

Temperatuur 2 foutli-
miet

35.22

Als de gemeten temperatuur 2 de limiet overschrijdt,
schakelt de omvormer uit op 4982 External temperature
2.

De eenheid wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit
selectie.

Opmerking:Met °F is het bereik -76...1832. Met een PTC-
sensor is het bereik 0...5000 ohm.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Foutlimiet voor temperatuurbewakingsfunctie 2.-60...1000 °

110 ° / real32Definieert de waarschuwingslimiet voor temperatuurbe-
wakingsfunctie 2. Als de gemeten temperatuur 2 de limiet
overschrijdt, verschijnt er een waarschuwing

Temperatuur 2 waar-
schuwingslimiet

35.23

(A492 External temperature 2) wordt gegenereerd.

De eenheid wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit
selectie.

Opmerking:Met °F is het bereik -76...1832. Met een PTC-
sensor is het bereik 0...5000 ohm.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Waarschuwingslimiet voor temperatuurbewakingsfunctie
2.

-60...1000 °

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de ingang voor parameter 35.21 Temperatuur 2
bron, selectionsKTY84 analoge I/O, 1 x Pt100 analoge I/O,
2 x Pt100 analoge I/O, 3 x Pt100 analoge I/O en Direct
temperatuur.

Temperatuur 2 AI
bron

35.24

0Geen.Niet geselecteerd

1Analoge ingang AI1 op de besturingseenheid.AI1 actuele waarde

2Analoge ingang AI2 op de besturingseenheid.AI2 actuele waarde

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

0 ° / real32Definieert de kalibratie van temperatuur 2.Temperatuur 2 kali-
bratie

35.27

Zie parameter 35.17 Temperatuur 1 kalibratie.
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1 = 1 ° / 1 = 1 °Kalibratie van temperatuur 2 in Celsius.-30...1000 °

- / uint16Activeert FPTC-xx thermistorbeveiligingsmodulesgeïnstal-
leerd op de omvormerbesturingseenheid. Met dit woord
is het ook mogelijk om de waarschuwingen (maar niet de
fouten) van elke module te onderdrukken.

FPTC configuratie
woord

35.30

1 = Ja: Module geïnstalleerd in slot 1.Module in slot 1b0

1= Ja:Waarschuwingen vandemodule in slot 1 onderdrukt.Blokk slot 1 waarsch.b1

1 = Ja: Module geïnstalleerd in slot 2.Module in slot 2b2

1= Ja:Waarschuwingen vandemodule in slot 2onderdrukt.Blokk slot 2 waarsch.b3

1 = Ja: Module geïnstalleerd in slot 3.Module in slot 3b4

1= Ja:Waarschuwingen vandemodule in slot 3onderdrukt.Blokk slot 3 waarsch.b5

Reservedb6…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

20 ° / real32Definieert de omgevingstemperatuur van de motor voor
het thermische motorbeveiligingsmodel. De eenheid (°C
of °F)wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit selec-
tie.

Motor omgevings-
temp

35.50

Het motorthermische beveiligingsmodel schat de motor-
temperatuur op basis van de parameters 35.50...35.55. De
motortemperatuur neemt toe als deze in bedrijf is in het
gebied boven de belastingcurve, en neemt af als deze in
bedrijf is in het gebied onder de belastingcurve.

WAARSCHUWING!
Het model kan de motor niet beveiligen als de motor
niet goed koelt vanwege stof, vuil, enz.

1 = 1 ° / 1 = 1 °Omgevingstemperatuur.-60...100 °
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100 procent / uint16Definieert de motorbelastingskromme samenmet de pa-
rameters 35.52 Nul toeren belasting en 35.53 Breekpunt.
De belastingcurve wordt gebruikt door het thermische
motorbeveiligingsmodel om de motortemperatuur te
schatten.

Motor belasting cur-
ve

35.51

Als deparameter is ingesteld op 100%,wordt demaximale
belasting genomen als de waarde van parameter 99.6 No-
minalemotorstroom(hogerebelastingenmakendemotor
warm).Het niveau vandebelastingskrommemoetworden
aangepast als de omgevingstemperatuur afwijkt van de
nominalewaardedie is ingesteld in35.50Motoromgevings-
temp.

I = Motorstroom
IN = Nominale motorstroom

Uitgangsfrequentie
van de
omvormer

I/IN
(%)

150

100

50
35.52

35.53

35.51

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Maximum belasting voor de motorbelastingcurve.50...150 procent

70 procent / uint16Definieert de motorbelastingskromme samenmet de pa-
rameters 35.51 Motor belasting curve en 35.53 Breekpunt.
Bepaalt demaximummotorbelasting bij nul toeren van de
belastingcurve. Er kaneenhogerewaardegebruiktworden
als de motor een externe motorventilator heeft om de
koeling te verhogen. Zie de aanbevelingen vandemotorfa-
brikant.

Nul toeren belasting35.52

Zie parameter 35.51 Motor belasting curve.

1 = 1 procent / 1 = 1
procent

Nul-toeren belasting voor de motorbelastingcurve.25...150 procent

45.00 Hz / uint16Definieert de motorbelastingskromme samenmet de pa-
rameters 35.51 Motor belasting curve en 35.52 Nul toeren
belasting. Definieert de frequentie van het breekpunt van
debelastingskromme,d.w.z. hetpuntwaaropdemotorbe-
lastingskromme begint te dalen van de waarde van para-
meter 35.51 Motor belasting curve naar de waarde van
parameter 35.52 Nul toeren belasting.

Breekpunt35.53

Zie parameter 35.51 Motor belasting curve.

- / 100 = 1 HzKnikpunt van de motorbelastingcurve. Voor 16-bits scha-
ling, zie parameter 46.2.

1.00 ... 500.00 Hz
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80 ° / real32Bepaalt de temperatuurstijging van de motor boven om-
gevingstemperatuur wanneer de motor belast wordt bij
nominale stroom.Ziedeaanbevelingen vandemotorfabri-
kant.

Motornominale temp
stijging

35.54

De eenheid (°C of °F) wordt geselecteerd met parameter
96.16 Unit selectie.

Temperatuur

Tijd

Omgevingstemperatuur

Motor nominal
temperature
stijging

1 = 1 ° / 1 = 1 °Temperatuurstijging.0...300 °

256 s / uint16Definieert de thermische tijdconstante voor gebruik in het
thermische motorbeveiligingsmodel, gedefinieerd als de
benodigdetijdom63%vandenominalemotortemperatuur
te bereiken. Zie de aanbevelingen van de motorfabrikant.

Motor therm tijd-
const

35.55

Motorstroom

Temperatuurstijging

Tijd

Tijd

100%

100%

63%

Motor-thermische
tijd

1 = 1 s / 1 = 1 sThermische tijdconstante van de motor.100...10000 s

Geen actie / uint16Selecteert deactiedieondernomenwordtwanneermotor-
overbelasting gedetecteerd wordt.

Overbelasting vande
motor

35.56

Ziede sectieMotoroverbelastingsbeveiliging (pagina93).

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie
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1Omvormer genereert waarschuwing A783Motor overload
als de motor overbelast is tot het waarschuwingsniveau,
d.w.z. parameter 35.5 Motoroverbelastingsniveau bereikt
waarde 88,0%.

Alleenwaarschuwing

2Omvormer genereert waarschuwing A783Motor overload
als de motor overbelast is tot het waarschuwingsniveau,
d.w.z. parameter 35.5 Motoroverbelastingsniveau bereikt
waarde 88,0%.

Waarschuwing en
fout

Omvormer schakelt uit bij fout 7122Motor overload als de
motor overbelast is tot het foutniveau, d.w.z. parameter
35.5 Motoroverbelastingsniveau bereikt waarde 100,0%.

Klasse 20 / uint16Definieert de tegebruikenmotoroverbelastingsklasse.De
beveiligingsklasse wordt door de gebruiker gedefinieerd
als de tijd voor uitschakelen bij 7,2 keer (IEC 60947-4-1) of
6 keer (NEMA ICS) de uitschakelniveau-stroom.

Overbelastingsklasse
motor

35.57

Ziede sectieMotoroverbelastingsbeveiliging (pagina93).

0Overbelastingsklasse 5 van de motor.Klasse 5

1Overbelastingsklasse 10 van de motor.Klasse 10

2Overbelastingsklasse 20 van de motor.Klasse 20

3Overbelastingsklasse 30 van de motor.Klasse 30

4Overbelastingsklasse 40 van de motor.Klasse 40

0.0 procent / real32Toont de berekende temperatuur van de motorkabel. Zie
de sectie Thermische beveiliging van motorkabel (pagi-
na 94).

Kabeltemperatuur35.60

102%=waarschuwingovertemperatuur (A480Motor cable
overload)

106%=overtemperatuurfout (4000Motor cable overload)

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Berekende temperatuur van motorkabel.0.0 ... 200.0 procent

10000.00 A / real32Specificeert de continue stroom van de motorkabel voor
de thermische beveiligingsfunctie in het besturingspro-
gramma.

Kabel nominale
stroom

35.61

WAARSCHUWING!
De waarde die in deze parameter ingevoerd is, moet
begrensd zijn in overeenstemming met alle factoren
die effect hebben op de belastbaarheid van de kabel,
zoals omgevingstemperatuur, kabelopstelling en af-
dekking. Raadpleeg de technische gegevens van de
kabelfabrikant.

1 = 1 A / 100 = 1 AContinue stroomdragende capaciteit van motorkabel.0.00 ... 10000.00 A
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1 s / uint16Specificeert de thermische tijd van demotorkabel voor de
thermischebeveiligingsfunctie in het besturingsprogram-
ma. Deze waarde wordt gedefinieerd als de tijd om 63%
van de nominale kabeltemperatuur te bereiken wanneer
de kabel wordt belast met nominale stroom (parameter
35.61 Kabel nominale stroom).

Kabel thermische
stijgtijd

35.62

0s=Thermischebeveiligingvanmotorkabel uitgeschakeld.

Raadpleeg de technische gegevens van de kabelfabrikant.

Kabelstroom

Temperatuurstijging

100%

100%

63%

Tijd

TijdThermische tijd
kabel

1 = 1 s / 1 = 1 s0 s → Thermische beveiliging van motorkabel uitgescha-
keld.

0...50000 s

1...50000 s → Thermische tijdconstante motorkabel.

Off, 06.16 b6 (95.20
b6) / uint32

Parameters 35.100...35.106 configureren een bewaakte
start/stop-besturingslogica voor externeapparatuur zoals
een motor-koelventilator met magneetsturing.

DOL starter regeling
bron

35.100

Deze parameter selecteert het signaal dat de ventilator
start en stopt.

0 = Stop

1 = Start moduleren

De uitgang die de ventilatorschakelaar aanstuurt, moet
worden aangesloten op parameter 35.105, bit 1. In- en uit-
schakelvertragingen kunnen voor de ventilatorworden in-
gesteldmet respectievelijk 35.101 en 35.102. Een feedback-
signaal van de ventilator kan worden aangesloten op een
ingang die is geselecteerd met 35.103; als de feedback
wegvalt, wordt optioneel eenwaarschuwing of fout geac-
tiveerd (zie 35.104 en 35.106).

00 (functie uitgeschakeld).Uit

11.Aan

2Bit 6 van 6.16 Omv statuswoord 1 (pagina 159).In bedrijf
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

- / uint32Definieert een startvertraging voor de motorventilator.DOL starter-aan ver-
traging

35.101

De vertragingstimer start wanneer de door parameter
35.100geselecteerdebesturingsbronwordt ingeschakeld.
Na de vertraging schakelt bit 1 van 35.105 in.

1 = 1 s / 100 = 1 sStartvertraging motorventilator.0...42949673 s

20 min / uint32Definieert een stopvertraging voor de motorventilator.DOLstarter-uitvertra-
ging

35.102

De vertragingstimer start wanneer de door parameter
35.100 geselecteerde besturingsbron uitschakelt. Na de
vertraging schakelt bit 1 van 35.105 uit.

1 = 1 min / 1 = 1 minStopvertraging motorventilator.0...715828 min

Niet geselecteerd; DI5
(95.20 b6) / uint32

Kiest de ingang voor feedbacksignaal van de motorventi-
lator.

DOLstarter feedback
bron

35.103

0 = Gestopt

1 = In bedrijf

Nadat de ventilator is gestart (bit 1 van 35.105 schakelt in),
wordt feedback verwacht binnen de tijd die is ingesteld
door 35.104.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0; 5 (95.20 b6) s /
uint32

Definieert een feedbackvertragingvoordemotorventilator.

De vertragingstimer start wanneer bit 1 van 35.105 wordt
ingeschakeld. Als er geen feedback wordt ontvangen van
de ventilator totdat de vertraging is verstreken, wordt de
door 35.106 geselecteerde actie ondernomen.

DOLstarter feedback
vertrag

35.104

Opmerking:Deze vertragingwordt alleen bij de start toege-
past. Als het feedbacksignaal wegvalt tijdens de run, wordt
onmiddellijk de door 35.106 geselecteerde actie uitgevoerd.

1 = 1 s / 1 = 1 sStartvertraging motorventilator.0...42949673 s
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- / uint16Status van de besturingslogica van de motorventilator.DOL starter status-
woord

35.105

Bit 1 is de besturingsuitgang voor de ventilator, die geko-
zen kan worden als de bron van, bijvoorbeeld, een digitale
of relais uitgang.

De overige bits geven de statussen aan van de gekozen
besturings- en feedbackbronnen, en de foutstatus.

Deze parameter is alleen-lezen.

Status van ventilatorregelingsbron geselecteerd door
35.100.

Start commando:b0

0 = Stop verzocht

1 = Start verzocht

Ventilatorbesturingsbit (met inachtneming van vertragin-
gen). Kies dit bit als de bron van de uitgang die de ventila-
tor stuurt.

Vertraagd startcom-
mando:

b1

0 = Gestopt

1 = Gestart

Status van ventilatorfeedback (bron geselecteerd door
35.103).

DOL feedback:b2

0 = Gestopt

1 = In bedrijf

Foutstatus.DOL fout (-1):b3

0 = Fout (ventilatorfeedback ontbreekt). De ondernomen
actie wordt geselecteerd door 35.106.

1 = Geen fout

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Fout / uint16Kiestwelkeactieondernomenwordtwanneerontbrekende
ventilatorfeedbackgedetecteerdwordtdoordebesturings-
logica van de motorventilator.

DOLstartergebeurte-
nis type

35.106

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1De omvormer genereert een waarschuwing (A781 Motor
fan).

Waarschuwing

2Omvormer schakelt uit op 71B1 Motor fan.Fout
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Instellingen van piekwaarde en amplitudelogger.Belasting-analyzer36

Zie ook de sectie Belastinganalyzer (pagina 100).

Uitgangsvermogen
inu / uint32

Kiest het signaal dat gemonitord gaat worden door de
piekwaardelogger.

PVL signaal bron36.1

Het signaal wordt gefilterdmet de filtertijd die is opgege-
ven in parameter 36.2 PVL filtertijd.

Depiekwaardewordtsamenmetanderevoorgeselecteerde
signalen op dat moment opgeslagen in de parameters
36.12...36.15.

Depiekwaardenlogger kanwordengeresetmetparameter
36.9 Reset loggers. De logger wordt ook gereset telkens
wanneer de signaalbrongewijzigdwordt. Dedatumen tijd
van de laatste reset worden opgeslagen in respectievelijk
parameter 36.16 en 36.17.

0GeenNul

11.1 Gebruikte motortoerental (pagina 138).Gebruikt motortoe-
rental

31.6 Uitgangsfrequentie (pagina 138).Uitgangsfrequentie

41.7 Motorstroom (pagina 138).Motorstroom

61.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel

71.11 DC spanning (pagina 139).DC spanning

81.14 Uitgangsvermogen (pagina 139).Uitgangsvermogen
inu

1023.1 Toerentalref helling ingang (pagina 280).Toerentalref helling
in

1123.2 Toerentalref helling uitgang (pagina 280).Toerentalref helling
uit

1224.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Gebruikte toerental-
ref

1326.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Gebruikte koppelref

1428.2 Freq ref helling uitgang (pagina 314).Freq ref gebruikt

1640.1 Proces PID uitgang actueel (pagina 388).Proces PID uit

1740.2 Proces PID terugkop actueel (pagina 388).Proces PID fbk

1840.3 Proces PID setpoint actueel (pagina 388).Proces PID act

1940.4 Proces PID afwijking actueel (pagina 388).Proces PID afw

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

2.00 s / real32Definieert een filtertijd voor de piekwaardelogger. Zie pa-
rameter 36.1 PVL signaal bron.

PVL filtertijd36.2

100 = 1 s / 100 = 1 sFiltertijd piekwaardelogger.0.00 ... 120.00 s

Parameters 379



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Omgevingstemp /
uint32

Selecteert het signaal dat door amplitudelogger 2gemoni-
tord gaat worden. Het signaal wordt bemonsterd met in-
tervallen van 200 ms en kan worden geschaald met para-
meter 36.7 AL2 signaal schaling.

AL2 signaal bron36.6

De resultaten worden weergegeven door de parameters
36.40...36.49. Elkeparameter vertegenwoordigt eenampli-
tude-bereik, en toont welk percentage van de metingen
binnen dat bereik valt.

Amplitudelogger 2 kan gereset worden met parameter
36.9 Reset loggers. De logger wordt ook gereset telkens
wanneer de signaalbron of schaling gewijzigd wordt. De
datum en tijd van de laatste reset worden opgeslagen in
respectievelijk parameter 36.50 en 36.51.

0GeenNul

11.1 Gebruikte motortoerental (pagina 138).Gebruikt motortoe-
rental

31.6 Uitgangsfrequentie (pagina 138).Uitgangsfrequentie

41.7 Motorstroom (pagina 138).Motorstroom

61.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel

71.11 DC spanning (pagina 139).DC spanning

81.14 Uitgangsvermogen (pagina 139).Uitgangsvermogen
inu

1023.1 Toerentalref helling ingang (pagina 280).Toerentalref helling
in

1123.2 Toerentalref helling uitgang (pagina 280).Toerentalref helling
uit

1224.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Gebruikte toerental-
ref

1326.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Gebruikte koppelref

1428.2 Freq ref helling uitgang (pagina 314).Freq ref gebruikt

1640.1 Proces PID uitgang actueel (pagina 388).Proces PID uit

1740.2 Proces PID terugkop actueel (pagina 388).Proces PID fbk

1840.3 Proces PID setpoint actueel (pagina 388).Proces PID act

1940.4 Proces PID afwijking actueel (pagina 388).Proces PID afw

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

201.70 Omgevingstemperatuur % (pagina 141).Omgevingstemp

Het amplitudebereik van0...100%komtovereenmet0...60
°C.

100.00NoUnit / real32Definieert de signaalwaardedie correspondeertmet 100%
amplitude.

AL2 signaal schaling36.7

1 = 1 / 100 = 1Signaalwaarde corresponderend met 100%.0.00 ... 32767.00

- / uint16Bepaalt of de amplitudeloggers 1 en 2 continu actief zijn
of alleen wanneer de omvormer moduleert.

Logger functie36.8

0 = Amplitudelogger 1 continu actiefAL1b0

1 = Amplitudelogger 1 alleen actief wanneer de omvormer
moduleert
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0 = Amplitudelogger 2 continu actiefAL2b1

1 = Amplitudelogger 2 alleen actief wanneer de omvormer
moduleert

Reservedb2…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Gereed / uint16Reset de piekwaardelogger en/of amplitudelogger 2.Reset loggers36.9

(amplitudelogger 1 kan niet gereset worden.)

0Reset voltooidof geen verzoekomreset (normaal bedrijf).Gereed

1Reset zowel de piekwaardelogger als amplitudelogger 2.Alle

2Reset de piekwaardelogger.PVL

3Reset amplitudelogger 2.AL2

- / real32Toont de piekwaarde geregistreerd door de piekwaarde-
logger.

PVL piekwaarde36.10

1 = 1 / 100 = 1Piekwaarde.-32768.00 ... 32767.00

- / uint16Toont de datum waarop de piekwaarde geregistreerd is.PVL piek datum36.11

0 / uint32Toont de tijd waarop de piekwaarde geregistreerd is.PVL piek tijd36.12

1 = 1Tijd waarop de piek plaatsvond.00:00:00…23:59:59

- / real32Toontdemotorstroomophetmomentdatdepiekwaarde
geregistreerd is.

PVL stroom bij piek36.13

1 = 1 A / 100 = 1 AMotorstroom tijdens piek.-32768.00 ... 32767.00
A

- / real32Toont de spanning in de DC-link van de omvormer op het
moment dat de piekwaarde geregistreerd is.

PVL DC-spanning bij
piek

36.14

10 = 1 V / 100 = 1 VDC-spanning tijdens piek.0.00 ... 2000.00 V

- / real32Toonthetmotortoerental ophetmomentdatdepiekwaar-
de geregistreerd is.

PVL toerental bij piek36.15

- / 100 = 1 tpmMotortoerental tijdens piek. Voor 16-bits schaling, zie pa-
rameter 46.1.

-32768.00 ... 32767.00
tpm

0 / uint16Toont de datum waarop de piekwaardelogger voor het
laatst gereset is.

PVL reset datum36.16

1 = 1Datum laatste reset van de piekwaardelogger.-

0 / uint32Toont de tijdwaarop de piekwaardelogger voor het laatst
gereset is.

PVL reset tijd36.17

1 = 1Tijd laatste reset van de piekwaardelogger.00:00:00…23:59:59

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1, die onder de 10% waren. Merk op dat dit per-
centage ook demetingen bevat die een negatieve waarde
hadden.

AL1 onder 10%36.20

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 kleiner dan 10%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 10 en 20 % valt.

AL1 10 tot 20%36.21

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 10 en 20%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

Parameters 381



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 20 en 30 % valt.

AL1 20 tot 30%36.22

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 20 en 30%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 30 en 40 % valt.

AL1 30 tot 40%36.23

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 30 en 40%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 40 en 50 % valt.

AL1 40 tot 50%36.24

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 40 en 50%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 50 en 60 % valt.

AL1 50 tot 60%36.25

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 50 en 60%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 60 en 70 % valt.

AL1 60 tot 70%36.26

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 60 en 70%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 70 en 80 % valt.

AL1 70 tot 80%36.27

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 70 en 80%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 1 dat tussen 80 en 90 % valt.

AL1 80 tot 90%36.28

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 tussen 80 en 90%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Geeft het percentagemetingenweer dat door amplitude-
logger 1 is opgenomen en hoger is dan 90 %.

AL1 meer dan 90%36.29

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 1 groter dan 90%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Geeft het percentagemetingenweer dat door amplitude-
logger 2 is opgenomen en lagerwas dan 10%.Merk opdat
dit percentage ook de metingen bevat die een negatieve
waarde hadden.

AL2 onder 10%36.40

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Amplitudelogger 2 metingen onder 10%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 10 en 20 % valt.

AL2 10 tot 20%36.41

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 10 en 20%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 20 en 30 % valt.

AL2 20 tot 30%36.42

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 20 en 30%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 30 en 40 % valt.

AL2 30 tot 40%36.43
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1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 30 en 40%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 40 en 50 % valt.

AL2 40 tot 50%36.44

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 40 en 50%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 50 en 60 % valt.

AL2 50 tot 60%36.45

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 50 en 60%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 60 en 70 % valt.

AL2 60 tot 70%36.46

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 60 en 70%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 70 en 80 % valt.

AL2 70 tot 80%36.47

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 70 en 80%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Toonthetpercentagemetingenopgenomendooramplitu-
delogger 2 dat tussen 80 en 90 % valt.

AL2 80 tot 90%36.48

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 tussen 80 en 90%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

- / real32Geeft het percentagemetingenweer dat door amplitude-
logger 2 is opgenomen en hoger is dan 90 %.

AL2 meer dan 90%36.49

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Metingen amplitudelogger 2 groter dan 90%.0.00 ... 100.00 pro-
cent

0 / uint16Toontdedatumwaaropamplitudelogger 2 voor het laatst
gereset is.

AL2 reset datum36.50

1 = 1Datum van laatste reset van amplitudelogger 2.-

0 / uint32Toont de tijd waarop amplitudelogger 2 voor het laatst
gereset is.

AL2 reset tijd36.51

1 = 1Tijd van laatste reset van amplitudelogger 2.00:00:00…23:59:59
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Configuratie voor gebruikersbelastingcurve.Gebruikers belasting
curve

37

Zie ook sectie gebruikersbelastingcurve.

- / uint16Geeft de status van het bewaakte signaal weer. (Het sta-
tuswoord is onafhankelijk van de acties en vertragingen

ULC uitgang status-
woord

37.1

die worden geselecteerd door de parameters 37.3, 37.4,
37.41 en 37.42.)

Deze parameter is alleen-lezen.

1 =Gemonitord signaal is lager dandeonderbelastingscur-
ve

Onder belastingsli-
miet

b0

Reservedb1

1=Gemonitordsignaal ishogerdandeoverbelastingscurveBoven belastingsli-
miet

b2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert het signaal datbewaaktgaatworden.De functie
vergelijkt de absolutewaarde vanhet signaalmetdebelas-
tingcurve.

ULCbewakingsignaal37.2

0Geen signaal gekozen (monitoring uitgeschakeld).Niet geselecteerd

21.7 Motorstroom (pagina 138).Motorstroom%

31.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel %

41.15 Uitgangsvermogen % van motor nom (pagina 139).Uitgangsverm% van
nommot

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geblokkeerd / uint16Selecteert hoe de omvormer reageert als de absolute
waarde van het bewaakte signaal langer boven de overbe-

ULC overbelasting
acties

37.3

lastingscurveblijft dandewaarde van37.41ULCoverbelas-
ting timer.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geblokkeerd

1De omvormer genereert een waarschuwing (A8BE ULC
overload).

Waarschuwing

2Omvormer schakelt uit bij 8002 ULC overload.Fout

3De omvormer genereert een waarschuwing (A8BE ULC
overload) als het signaal continubovendeoverbelastings-

Waarschuwing/Fout

curve blijft gedurende de helft van de tijd gedefinieerd
door 37.41 ULC overbelasting timer.

De omvormer schakelt uit op 8002 ULC overload als het
signaal continu boven de overbelastingscurve blijft gedu-
rende de tijd gedefinieerd door 37.41 ULC overbelasting
timer.

Geblokkeerd / uint16Selecteert hoe de omvormer reageert als de absolute
waarde van het bewaakte signaal langer onder de onder-

ULC onderbelasting
acties

37.4

belastingscurve blijft dan dewaarde van 37.42 ULC onder-
belasting timer.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geblokkeerd

1De omvormer genereert een waarschuwing (A8BF ULC
underload).

Waarschuwing

2Omvormer schakelt uit bij 8001 ULC underload.Fout
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3De omvormer genereert een waarschuwing (A8BF ULC
underload) als het signaal continu onder de onderbelas-
tingcurve blijft gedurendedehelft vande tijd gedefinieerd
door 37.42 ULC onderbelasting timer.

Waarschuwing/Fout

De omvormer schakelt uit op 8001 ULC underload als het
signaal continuonder deonderbelastingscurveblijft gedu-
rende de tijd gedefinieerd door 37.42 ULC onderbelasting
timer.

150.0 tpm / real32Definieert het eerste toerentalpunt op de X-as van de ge-
bruikersbelastingcurve.

ULC TT tabel punt 137.11

Het toerentalpuntenwordengebruikt inDTCmotorbestu-
ringmodus, en in scalair motorbesturingmodus wanneer
toerentalregeling gebruikt wordt.

De vijf puntenmoeten in volgorde van laag naar hoog zijn.
De punten worden als positieve waarden gedefinieerd,
maar het bereik geldt symmetrisch, dus ook in negatieve
richting.Debewaking is niet actief buitendeze tweegebie-
den.

1 = 1 tpm / 10 = 1 tpmToerental.0.0 ... 30000.0 tpm

750.0 tpm / real32Definieert het tweede toerentalpunt op de X-as van de
gebruikersbelastingcurve.

ULC TT tabel punt 237.12

1 = 1 tpm / 10 = 1 tpmToerental.0.0 ... 30000.0 tpm

1290.0 tpm / real32Definieert het derde toerentalpunt op de X-as van de ge-
bruikersbelastingcurve.

ULC TT tabel punt 337.13

1 = 1 tpm / 10 = 1 tpmToerental.0.0 ... 30000.0 tpm

1500.0 tpm / real32Definieert het vierde toerentalpunt op de X-as van de ge-
bruikersbelastingcurve.

ULC TT tabel punt 437.14

1 = 1 tpm / 10 = 1 tpmToerental.0.0 ... 30000.0 tpm

1800.0 tpm / real32Definieert het vijfde toerentalpunt op de X-as van de ge-
bruikersbelastingcurve.

ULC TT tabel punt 537.15

1 = 1 tpm / 10 = 1 tpmToerental.0.0 ... 30000.0 tpm

5.0 Hz / real32Definieert het eerste frequentiepunt op de X-as van de
gebruikersbelastingcurve.

ULC frequentie tabel
punt 1

37.16

De frequentiepunten worden gebruikt in scalair motorbe-
sturingmoduswanneer frequentieregelinggebruiktwordt.

De vijf puntenmoeten in volgorde van laag naar hoog zijn.
De punten worden als positieve waarden gedefinieerd,
maar het bereik geldt symmetrisch, dus ook in negatieve
richting.Debewaking is niet actief buitendeze tweegebie-
den.

1 = 1 Hz / 10 = 1 HzFrequentie.0.0 ... 598.0 Hz

25.0 Hz / real32Definieert het tweede frequentiepunt op de X-as van de
gebruikersbelastingcurve.

ULC frequentie tabel
punt 2

37.17

1 = 1 Hz / 10 = 1 HzFrequentie.0.0 ... 598.0 Hz

43.0 Hz / real32Definieert het derde frequentiepunt op de X-as van de ge-
bruikersbelastingcurve.

ULC frequentie tabel
punt 3

37.18

1 = 1 Hz / 10 = 1 HzFrequentie.0.0 ... 598.0 Hz
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50.0 Hz / real32Definieert het vierde frequentiepunt op de X-as van de
gebruikersbelastingcurve.

ULC frequentie tabel
punt 4

37.19

1 = 1 Hz / 10 = 1 HzFrequentie.0.0 ... 598.0 Hz

60.0 Hz / real32Definieert het vijfde frequentiepunt op de X-as van de ge-
bruikersbelastingcurve.

ULC frequentie tabel
punt 5

37.20

1 = 1 Hz / 10 = 1 HzFrequentie.0.0 ... 598.0 Hz

10.0 procent / real32Definieert het eerste punt van de onderbelastingscurve.ULC onderbelasting
punt 1

37.21

Elk punt van de onderbelastingcurve moet een lagere
waardehebbendanhetcorresponderenoverbelastingpunt.

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Onderbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

15.0 procent / real32Definieert het tweede punt van de onderbelastingscurve.ULC onderbelasting
punt 2

37.22

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Onderbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

25.0 procent / real32Definieert het derde punt van de onderbelastingscurve.ULC onderbelasting
punt 3

37.23

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Onderbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

30.0 procent / real32Definieert het vierde punt van de onderbelastingscurve.ULC onderbelasting
punt 4

37.24

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Onderbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

30.0 procent / real32Definieert het vijfde punt van de onderbelastingscurve.ULC onderbelasting
punt 5

37.25

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Onderbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

300.0procent / real32Definieert het eerste punt van de overbelastingscurve.ULC overbelasting
punt 1

37.31

Elk punt van de overbelastingcurve moet een hogere
waarde hebben dan het corresponderen onderbelasting-
punt.

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Overbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

300.0procent / real32Definieert het tweede punt van de overbelastingscurve.ULC overbelasting
punt 2

37.32

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Overbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

300.0procent / real32Definieert het derde punt van de overbelastingscurve.ULC overbelasting
punt 3

37.33

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Overbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

300.0procent / real32Definieert het vierde punt van de overbelastingscurve.ULC overbelasting
punt 4

37.34

1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Overbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

300.0procent / real32Definieert het vijfde punt van de overbelastingscurve.ULC overbelasting
punt 5

37.35
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1 = 1 procent / 10 = 1
procent

Overbelastingspunt.0.0 ... 1600.0 procent

20.0 s / real32Bepaalt de tijd dat het bewaakte signaal continu boven de
overbelastingscurve moet blijven voordat de omvormer
de actie onderneemt die geselecteerd is in 37.3 ULC over-
belasting acties.

ULCoverbelasting ti-
mer

37.41

1 = 1 s / 10 = 1 sOverbelasting timer.0.0 ... 10000.0 s

20.0 s / real32Bepaalt de tijd dat het bewaakte signaal continu onder de
onderbelastingscurve moet blijven voordat de omvormer
de actie onderneemtdie geselecteerd is in 37.4ULConder-
belasting acties.

ULC onderbelasting
timer

37.42

1 = 1 s / 10 = 1 sOnderbelasting timer.0.0 ... 10000.0 s
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Parameterwaarden voor PID-regeling.Proces PID set 140

De omvormer bevat een enkele actieve PID-regeling voor
procesgebruik,maar er kunnen tweeafzonderlijke, comple-
te instellingen geprogrammeerd en opgeslagen worden.

De eerste set bestaat uit de parameters 40.07...40.56*, de
tweede set wordt gedefinieerd door de parameters in
groep 41 Proces PID set 2. De binaire bron die bepaalt
welke set wordt gebruikt, wordt geselecteerd door para-
meter 40.57 PID set1/set2 selectie.

Zie hoofdstuk PID-regeling (pagina 71) ende schema's van
de bedieningsketen op pagina's 674 en 675.

*De overige parameters in deze groep zijn gemeenschap-
pelijk voor beide sets.

- / real32Toont de uitgang van de PID-regeling. Zie het besturings-
keten-diagram op pagina 675.

Proces PID uitgang
actueel

40.1

Deze parameter is alleen-lezen. De eenheidwordt geselec-
teerd door parameter 40.12 Set 1 eenheid selectie.

1 = 1 / 10 = 1Uitgang PID-regeling.-32768.0 ... 32767.0

- / real32Toont de waarde van de procesfeedback na bronselectie,
wiskundige functie (parameter 40.10 Set 1 terugkop func-

Proces PID terugkop
actueel

40.2

tie) en filtering. Ziehetbesturingsketen-diagramoppagina
674.

Deze parameter is alleen-lezen. De eenheidwordt geselec-
teerd door parameter 40.12 Set 1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1Procesfeedback.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Geeft de waarde van het proces-PID-setpoint weer na
bronselectie, wiskundige functie (40.18 Set 1 setpoint

Proces PID setpoint
actueel

40.3

functie), begrenzing en ramping. Zie het besturingsketen-
diagram op pagina 675.

Deze parameter is alleen-lezen. De eenheidwordt geselec-
teerd door parameter 40.12 Set 1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1Setpoint voor PID-regeling.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Toont de PID-afwijking. Standaard is deze waarde gelijk
aan setpoint - feedback, maar de afwijking kan worden

Proces PID afwijking
actueel

40.4

geïnverteerddoorparameter 40.31 Set 1 afwijking inversie.
Zie het besturingsketen-diagram op pagina 675.

Deze parameter is alleen-lezen. De eenheidwordt geselec-
teerd door parameter 40.12 Set 1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1PID-afwijking.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Toontdegetrimde referentie-uitgang. Zie het besturings-
keten-diagram op pagina 675.

Proces PID trim uit-
gang act

40.5

Dezeparameter is alleen-lezen. De eenheidwordt geselec-
teerd door parameter 40.12 Set 1 eenheid selectie.

1 = 1 / 1 = 1Getrimde referentie.-32768...32767

- / uint16Toont statusinformatie over PID-regeling.Proces PID status-
woord

40.6

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = PID-regeling actief.PID actiefb0

1 = PID-setpoint bevroren.Setpoint bevrorenb1
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1 = PID-regeling-uitgang bevroren.Uitgang bevrorenb2

1 = Slaapmodus actief.PID slaap modusb3

1 = Slaapboost actief.Slaap boostb4

1 = Trimfunctie actief.Trim modusb5

1 = Trackingfunctie actief.Tracking modusb6

1 = PID-uitgang wordt begrensd door par. 40.37.Uitgang limiet hoogb7

1 = PID-uitgang wordt begrensd door par. 40.36.Uitgang limiet laagb8

1 = Dode band actief (zie par. 40.39)Dode band actiefb9

0 = Parameter set 1 in gebruik. 1 = Parameter set 2 in ge-
bruik.

PID setb10

Reservedb11

1 = Intern setpoint actief (zie par. 40.16...40.24)Intern setpoint actiefb12

Reservedb13…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Uit / uint16Activeert/deactiveert PID-regeling. Zie ook parameter
40.60 Set 1 PID activatiebron in.

Set 1 PID bedrijfsmo-
dus

40.7

Opmerking: Proces-PID-regeling is alleen beschikbaar in ex-
terne regeling; zie hoofdstuk Lokale besturing t.o.v. externe
besturing.

0PID-regeling inactief.Uit

1PID-regeling actief.Aan

2PID-regeling is actief wanneer de omvormer in bedrijf is.Aan als omvormer in
bedrijf is

AI1 geschaald / uint32Kiest de eerste bron van procesfeedback. Zie het bestu-
ringsketen-diagram op pagina 674.

Set 1 terugkop 1 bron40.8

0Geen.Niet geselecteerd

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

311.39 Freq in 1 geschaald.Freq in geschaald

51.7 Motorstroom.Motorstroom

61.14 Uitgangsvermogen.Uitgangsvermogen
inu

71.10 Motorkoppel (pagina 138).Motorkoppel

1040.91 Feedback data opslag (pagina 401).Feedback data op-
slag

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Kiest de tweede bron van procesfeedback.

Zie parameter 40.8 Set 1 terugkop 1bron voor de selecties.

Set 1 terugkop2bron40.9
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In1 / uint16Legt vast hoe de procesfeedback wordt berekend uit de
twee feedbackbronnen die zijn geselecteerdmet de para-
meters 40.8 Set 1 terugkop 1 bron en 40.9 Set 1 terugkop
2 bron.

Set 1 terugkop func-
tie

40.10

0Bron 1.In1

1Som van bronnen 1 en 2.In1+In2

2Bron 2 wordt afgetrokken van bron 1.In1-In2

3Bron 1 vermenigvuldigd met bron 2.In1*In2

4Bron 1 gedeeld door bron 2.In1/In2

5Kleinste van de twee bronnen.MIN(In1,In2)

6Grootste van de twee bronnen.MAX(In1,In2)

7Gemiddelde van de twee bronnen.AVE(In1,In2)

8Wortel uit bron 1.sqrt(In1)

9Vierkantswortel van (bron 1 - bron 2).sqrt(In1-In2)

10Wortel uit (bron 1 + bron 2).sqrt(In1+In2)

11Wortel uit bron 1 + wortel uit bron 2.sqrt(In1)+sqrt(In2)

0.000 s / real32Bepaalt de filtertijdconstante voor procesfeedback.Set 1 terugkop filter-
tijd

40.11

1 = 1 s / 1000 = 1 sFeedback filtertijd.0.000 ... 30.000 s

% / uint16Definieert de eenheid voor de parameters 40.01...40.05,
40.21...40.24 en 40.47.

Set 1 eenheid selectie40.12

7tpm.rpm

4%.%

3Hz.Hz

250Door gebruiker te definiëren eenheid 1. De naam van de
eenheid kan bewerkt worden op het bedieningspaneel
door Menu – Instellingen – Teksten bewerken te kiezen.

PID gebruikersunit 1

100.00NoUnit / real32Definieert samen met parameter 40.15 Set 1 uitgang
schalingeenalgemeneschalingsfactor voordeproces-PID-
regelketen.

Set 1 setpoint scha-
ling

40.14

De schaling kan bijvoorbeeld gebruikt worden wanneer
het processetpoint ingang in Hz is, en de uitgang van de
PID-regelinggebruiktwordt als een tpm-waarde in toeren-
talregeling. In dit geval kan deze parameter worden inge-
steld op50enparameter 40.15 ophet nominalemotortoe-
rental bij 50 Hz.

In feite is deuitgang vandePID-regeling= [40.15]wanneer
afwijking (setpoint - feedback) = [40.14] en [40.32] = 1.

Opmerking: De schaling is gebaseerd op de verhouding
tussen 40.14 en 40.15. Bijvoorbeeld: de waarden 50 en 1500
leveren dezelfde schaling op als 1 en 30.

1 = 1 / 100 = 1Basis processetpoint.-32768.00 ... 32767.00

1500.00; 1800.00
(95.20 b0) NoUnit /
real32

Zie parameter 40.14 Set 1 setpoint schaling.Set 1 uitgang scha-
ling

40.15
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1 = 1 / 100 = 1Proces PID-regeling uitgangsbasis.-32768.00 ... 32767.00

Intern setpoint /
uint32

Kiest de eerste bron van PID-setpoint. Dit setpoint is be-
schikbaar in parameter 40.25 Set 1 setpoint selectie als
setpoint 1. Ziehetbesturingsketen-diagramoppagina674.

Set 1 setpoint 1 bron40.16

0Geen.Niet geselecteerd

13.1 Paneel referentie (pagina 144). Zie de sectie Lokale be-
sturing t.o.v. externe besturing (pagina 23).

Bedieningspaneel

2Intern setpoint. Zie parameter 40.19 Set 1 intern setpoint
sel1.

Intern setpoint

312.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

412.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

822.80Motorpotmeter ref act (uitgangvandemotorpoten-
tiometer).

Motorpotentiometer

1011.39 Freq in 1 geschaald.Freq in geschaald

2440.92 Setpoint data opslag (pagina 401).Setpoint data opslag

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Kiest de tweede bron van processetpoint. Dit setpoint is
beschikbaar in parameter 40.25 Set 1 setpoint selectie als
setpoint 2.

Set 1 setpoint 2 bron40.17

Zie parameter 40.16 Set 1 setpoint 1 bron voor de selecties.

In1 of In2 / uint16Selecteert eenwiskundige functie tussende setpointbron-
nen geselecteerd door parameters 40.16 Set 1 setpoint 1
bron en 40.17 Set 1 setpoint 2 bron.

Set 1 setpoint functie40.18

0Geenwiskundige functie toegepast.Debrongeselecteerd
door parameter 40.25 Set 1 setpoint selectie wordt ge-
bruikt.

In1 of In2

1Som van bronnen 1 en 2.In1+In2

2Bron 2 wordt afgetrokken van bron 1.In1-In2

3Bron 1 vermenigvuldigd met bron 2.In1*In2

4Bron 1 gedeeld door bron 2.In1/In2

5Kleinste van de twee bronnen.MIN(In1,In2)

6Grootste van de twee bronnen.MAX(In1,In2)

7Gemiddelde van de twee bronnen.AVE(In1,In2)

8Wortel uit bron 1.sqrt(In1)

9Vierkantswortel van (bron 1 - bron 2).sqrt(In1-In2)

10Wortel uit (bron 1 + bron 2).sqrt(In1+In2)

11Wortel uit bron 1 + wortel uit bron 2.sqrt(In1)+sqrt(In2)

Parameters 391



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert, samenmet 40.20 Set 1 intern setpoint sel2, het
interne setpoint uit depresets gedefinieerddoor parame-
ters 40.21...40.24.

Set 1 intern setpoint
sel1

40.19

Setpoint
voorinstelling ac-

tief

Bron bepaald
door par. 40.20

Bron bepaald
door par. 40.19

1 (par. 40.21)00

2 (par. 40.22)01

3 (par. 40.23)10

4 (par. 40.24)11

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert samen met 40.19 Set 1 intern setpoint sel1het
interne setpoint uit depresets gedefinieerddoor parame-
ters 40.21...40.24. Zie tabel bij 40.19 Set 1 intern setpoint
sel1.

Set 1 intern setpoint
sel2

40.20

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Nr.

- / real32Definieert vooraf ingesteldprocessetpoint 1. Zieparameter
40.19 Set 1 intern setpoint sel1.

Set 1 intern setpoint
1

40.21

De eenheid wordt geselecteerd door parameter 40.12 Set
1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1Vooraf ingestelde processetpoint 1.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Definieert vooraf ingesteldprocessetpoint 2.Zieparameter
40.19 Set 1 intern setpoint sel1.

Set 1 intern setpoint
2

40.22

De eenheid wordt geselecteerd door parameter 40.12 Set
1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1Vooraf ingestelde processetpoint 2.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Definieert vooraf ingesteldprocessetpoint3.Zieparameter
40.19 Set 1 intern setpoint sel1.

Set 1 intern setpoint
3

40.23

De eenheid wordt geselecteerd door parameter 40.12 Set
1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1Vooraf ingestelde processetpoint 3.-32768.00 ... 32767.00

- / real32Definieert vooraf ingesteldprocessetpoint4.Zieparameter
40.19 Set 1 intern setpoint sel1.

Set 1 intern setpoint
4

40.24

De eenheid wordt geselecteerd door parameter 40.12 Set
1 eenheid selectie.

1 = 1 / 100 = 1Vooraf ingestelde processetpoint 4.-32768.00 ... 32767.00

Setpoint bron 1 /
uint32

Configureert de selectie tussen setpointbronnen 1 (40.16)
en 2 (40.17).

Set 1 setpoint selec-
tie

40.25

Deze parameter werkt alleen als parameter 40.18 Set 1
setpoint functie is ingesteld op In1 of In2.

0 = Setpoint bron 1

1 = Setpoint bron 2

00.Setpoint bron 1

11.Setpoint bron 2

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.00 NoUnit / real32Definieert eenondergrens voorhet setpoint vandeproces-
PID-regeling.

Set 1 setpoint min40.26

1 = 1 / 100 = 1Minimum limiet voor het setpoint van de PID-regeling.-32768.00 ... 32767.00

32767.00 NoUnit / re-
al32

Definieert een maximumlimiet voor het setpoint van de
proces-PID-regeling.

Set 1 setpoint max40.27
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BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

1 = 1 / 100 = 1Maximum limiet voor het setpoint van de PID-regeling.-32768.00 ... 32767.00

0.0 s / real32Definieert deminimumtijdwaarbinnenhet setpoint stijgt
van 0% tot 100%.

Set 1 setpoint stijg-
tijd

40.28

1 = 1 s / 10 = 1 sSetpoint stijgtijd.0.0 ... 1800.0 s

0.0 s / real32Definieert deminimum tijdwaarbinnen het setpoint daalt
van 100% tot 0%.

Set 1 setpoint daal-
tijd

40.29

1 = 1 s / 10 = 1 sSetpoint daaltijd.0.0 ... 1800.0 s

Niet geselecteerd /
uint32

Bevriest het setpoint van de PID-regeling, of bepaalt een
brondiegebruikt kanwordenomhet setpoint tebevriezen.
Deze functie is nuttig wanneer de referentie gebaseerd is
op een procesfeedback aangesloten op een analoge in-
gang, en de sensor onderhoudenmoetworden zonder het
proces te stoppen.

Set 1 setpoint bevrie-
zen vrijg

40.30

1 = Setpoint PID-regeling bevroren

Zie ook parameter 40.38 Set 1 uitg bevriezen vrijg..

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geïnverteerd (Ref
- Terugk) / uint32

Inverteert de ingang van de PID-regeling.

0 = Afwijking niet geïnverteerd (Afwijking = Setpoint -
feedback)

Set 1 afwijking inver-
sie

40.31

1 =Afwijkinggeïnverteerd (Afwijking= feedback - Setpoint)

Zie ook de sectie PID-regeling (pagina 71).

00.Niet geïnverteerd
(Ref - Terugk)

11.Geïnverteerd (Terugk
- Ref)

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

1.00 NoUnit / real32Bepaalt de versterking voordePID-regeling. Zie parameter
40.33 Set 1 integratietijd.

Set 1 versterking40.32

100 = 1 / 100 = 1Versterking voor PID-regeling.0.10 ... 100.00
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BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

60.0 s / real32Bepaalt de integratietijd voor de PID-regeling.Set 1 integratietijd40.33

Deze tijd dient op dezelfde orde van grootte ingesteld te
worden als de reactietijd van het proces dat geregeld
wordt, anders zal het tot instabiliteit leiden.

Foutwaarde/Regelinguitgang

Tijd
Ti

I

O

G x I

G x I

I = regelingingang (fout)

O = regelinguitgang

G = versterking

Ti = integratietijd

Opmerking: Het instellen van deze waarde op 0 deactiveert
het "I" gedeelte, waardoor de PID-regeling verandert in een
PD-regeling.

1 = 1 s / 10 = 1 sIntegratietijd.0.0 ... 32767.0 s

0.000 s / real32Bepaalt de differentiatietijd van de PID-regeling. De afge-
leide component aan de uitgang van de omvormer wordt
berekend op basis van twee opeenvolgende foutwaarden
(EK-1 and EK) volgens de volgende formule:

Set 1 differentiatie-
tijd

40.34

PID DIFF TIJD × (EK - EK-1)/TS, waarbij

TS = 2 ms bemonsteringstijd

E = Fout = Procesreferentie - procesfeedback.

1000 = 1 s / 1000 = 1 sDifferentiatietijd.0.000 ... 10.000 s

Parameters 395



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

0.0 s / real32Bepaalt de tijdconstante van het 1-pool-filter gebruikt om
de afgeleide van de PID-regeling te vereffenen.

Set 1 differentiatie
filtertijd

40.35

Ongefilterd
signaal

Gefilterd signaal

Tijd
T

100

63

%

O = I × (1 - e-t/T)

I = filteringang (trap)

O = filteruitgang

t = tijd

T = filtertijdconstante

10 = 1 s / 10 = 1 sFiltertijdconstante.0.0 ... 10.0 s

0.0 NoUnit / real32Definieert de minimumlimiet voor de uitgang van de pro-
ces-PID-regeling. Door gebruik van deminimum- enmaxi-
mumlimieten is hetmogelijk omhetwerkgebied te beper-
ken.

Set 1 uitgang min40.36

1 = 1 / 10 = 1Minimum limiet voor PID-regelinguitgang.-32768.0 ... 32767.0

1500.0; 1800.0 (95.20
b0) NoUnit / real32

Definieert demaximumlimiet voor de uitgang van de pro-
ces-PID-regeling. Zie parameter 40.36 Set 1 uitgang min.

Set 1 uitgang max40.37

1 = 1 / 10 = 1Maximum limiet voor PID-regelinguitgang.-32768.0 ... 32767.0

Niet geselecteerd /
uint32

Bevriest (of definieert een bron die gebruikt kan worden
om te bevriezen) de uitgang van de PID-regeling, door de
uitgang op de waarde te houden die deze was voordat
bevriezen ingeschakeldwerd.Deze functie kanbijvoorbeeld
gebruikt worden wanneer een sensor die procesfeedback
levert, onderhouden moet worden zonder het proces te
stoppen.

Set 1 uitg bevriezen
vrijg.

40.38

1 = PID-regeling-uitgang bevroren

Zie ook parameter 40.30 Set 1 setpoint bevriezen vrijg.

0PID-regeling-uitgang niet bevroren.Niet geselecteerd

1PID-regeling-uitgang bevroren.Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6
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10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.0 NoUnit / real32Definieert een dode band rond het setpoint. Wanneer de
procesfeedback binnen de dode band komt, start er een
vertragingstimer. Als de feedback langer binnen de dead-
band blijft dan de vertraging (40.40 Set 1 dode band ver-
traging), danwordt de uitgang van de PID-regeling bevro-
ren. Normaal bedrijfwordt hervat nadat de feedbackwaar-
de de dode band verlaat.

Set 1 dode band be-
reik

40.39

40.39 Set 1
deadband range

40.40 Set 1 deadband delay

Setpoint

Feedback

PID-regeling
uitgang

PID-regeling
uitgang bevroren

Tijd

1 = 1 / 10 = 1Dode band bereik.0.0 ... 32767.0

0.0 s / real32Vertraging voor de dode band. Zie parameter 40.39 Set 1
dode band bereik.

Set 1 dode band ver-
traging

40.40

1 = 1 s / 10 = 1 sVertraging voor dode-band gebied.0.0 ... 3600.0 s

Niet geselecteerd /
uint16

Selecteert de modus van de slaapfunctie.

Zie ook de sectie PID-regeling (pagina 71).

Set 1 slaap modus40.41

0Slaapfunctie uitgeschakeld.Niet geselecteerd

1De uitgang van de PID-regeling wordt vergeleken met de
waarde van 40.43 Set 1 slaap niveau.

Intern

Als de uitgang van de PID-regeling langer dan de slaapver-
traging (40.44 Set 1 slaap vertraging) onder het slaapni-
veaublijft, schakelt deomvormerovernaardeslaapmodus.

Parameters 40.44...40.48 zijn van kracht.

2De slaapfunctie wordt geactiveerd door de bron die gese-
lecteerd is met parameter 40.42 Set 1 slaap vrijgeven.

Extern

Parameters 40.44...40.46 en 40.48 zijn van kracht.

Niet geselecteerd /
uint32

Definieert een bron die wordt gebruikt om de PID-slaap-
functie te activeren als parameter 40.41 Set 1 slaapmodus
is ingesteld op Extern.

Set 1 slaap vrijgeven40.42

0 = Slaapfunctie uitgeschakeld

1 = Slaapfunctie geactiveerd

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2
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4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.0 NoUnit / real32Definieertdestartlimiet voordeslaapfunctie alsparameter
40.41 Set 1 slaap modus is ingesteld op Intern.

Set 1 slaap niveau40.43

1 = 1 / 10 = 1Startniveau slaapfunctie.0.0 ... 32767.0

60.0 s / real32Definieert een vertraging voordatde slaapfunctiewerkelijk
ingeschakeld wordt, om hinderlijk slapen te voorkomen.

Set 1 slaap vertraging40.44

De vertragingstimer start wanneer de door parameter
40.41 Set 1 slaap modus geselecteerde slaapvoorwaarde
waar wordt, en wordt gereset als de voorwaarde onwaar
wordt.

1 = 1 s / 10 = 1 sStartvertraging van de slaapfunctie.0.0 ... 3600.0 s

0.0 s / real32Definieert een boost tijd voor de slaap boost stap. Zie pa-
rameter 40.46 Set 1 slaap boost stap.

Set 1 slaap boost tijd40.45

1 = 1 s / 10 = 1 sSlaap boost tijd.0.0 ... 3600.0 s

0.0 NoUnit / real32Als de omvormer naar de slaapmodus gaat, wordt het
processetpointmet dezewaarde verhoogd gedurende de
tijd die is gedefinieerd door parameter 40.45 Set 1 slaap
boost tijd.

Set 1 slaap boost
stap

40.46

Indien actief, wordt slaap-boost afgebroken wanneer de
omvormer gewekt wordt.

1 = 1 / 10 = 1Slaap boost stap.0.0 ... 32767.0

- / real32Wanneer 40.41 Set 1 slaap modus is ingesteld op Intern,
definieert deze parameter het wekniveau als afwijking
tussen processetpoint en feedback. De eenheid wordt
geselecteerd door parameter 40.12 Set 1 eenheid selectie.

Set 1 wek afwijking40.47

Alsdeafwijkingdewaardevandezeparameteroverschrijdt
endaar blijft gedurendedewekvertraging (40.48Set 1wek
vertraging), wordt de omvormer gewekt.

Zie ook parameter 40.31 Set 1 afwijking inversie.

1 = 1 bar/Pa/psi / 100
= 1 bar/Pa/psi

Wekniveau (als afwijking tussen processetpoint en feed-
back).

-32768.00 ... 32767.00
bar/Pa/psi

0.50 s / real32Bepaalt eenwekvertragingvoordeslaapfunctieomhinder-
lijk wekken te voorkomen. Zie parameter 40.47 Set 1 wek
afwijking.

Set 1 wek vertraging40.48

De vertragingstimer start als de afwijking het wekniveau
overschrijdt (40.47 Set 1 wek afwijking) en wordt gereset
als de afwijking onder het wekniveau daalt.

1 = 1 s / 100 = 1 sWekvertraging.0.00 ... 60.00 s
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Niet geselecteerd /
uint32

Activeert trackingmodus (of selecteert een bron die trac-
kingmodus activeert). In trackingmoduswordt de PID-re-
gelinguitgang vervangen door de waarde die is geselec-
teerd met parameter 40.50 Set 1 tracking ref selectie. Zie
ook de sectie PID-regeling (pagina 71).

Set 1 trackingmodus40.49

1 = Tracking modus ingeschakeld

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron van de waarde voor tracking modus.
Zie parameter 40.49 Set 1 tracking modus.

Set 1 tracking ref se-
lectie

40.50

0Geen.Niet geselecteerd

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

33.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

43.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Uit / uint16Activeert de trimfunctie en kiest tussendirecte enpropor-
tionele trimming (of een combinatie van beide). Met de
trimfunctie is het mogelijk om een correctiefactor op de
omvormerreferentie (setpoint) toe te passen. De uitgang
na het trimmen is beschikbaar als parameter 40.5 Proces
PID trim uitgang act.

Set 1 trim modus40.51

Zie het besturingsketen-diagram op pagina 675.

0De trimfunctie is niet actief.Uit

1De trimfunctie is actief. De trimfactor is relatief tenopzich-
te van het maximumtoerental, -koppel of -frequentie; de
keuze hiertussenwordt gemaaktmetparameter 40.52 Set
1 trim selectie.

Direct

2De trimfunctie is actief. De trimfactor is relatief tenopzich-
te van de referentie die is geselecteerd met parameter
40.53 Set 1 getrimde ref pointer.

Proportioneel

3De trimfunctie is actief. De trimfactor is een combinatie
van zowel deDirect als deProportioneelmodus; de verhou-
dingen van beide worden gedefinieerd door parameter
40.54 Set 1 trim mix.

Gecombineerd
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Koppel / uint16Selecteert of de trimfunctiewordt gebruikt voor correctie
van het toerental-, koppel- of frequentiereferentie.

Set 1 trim selectie40.52

1Trimmen van de koppelreferentie.Koppel

2Trimmen van de toerentalreferentie.Toerental

3Trimmen van de frequentiereferentie.Frequentie

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de signaalbron voor de trimreferentie.Set 1 getrimde ref
pointer

40.53

0Geen.Niet geselecteerd

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

33.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FB A ref1

43.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FB A ref2

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

0.000 NoUnit / real32Als parameter 40.51 Set 1 trim modus op Gecombineerd
staat, definieert deze het effect van directe en proportio-
nele trimbronnen in de uiteindelijke trimfactor.

Set 1 trim mix40.54

0,000 = 100% proportioneel

0,500 = 50% proportioneel, 50% direct

1,000 = 100% direct

1 = 1 / 1000 = 1Trim mix.0.000 ... 1.000

1.000 NoUnit / real32Bepaalt een vermenigvuldigingsfactor voor de trimfactor.
Dezewaardewordt vermenigvuldigdmethet resultaat van
parameter 40.51 Set 1 trim modus.

Set 1 trim aanpassen40.55

Bijgevolg wordt het resultaat van de vermenigvuldiging
gebruikt om het resultaat van parameter 40.56 Set 1 trim
bron te vermenigvuldigen.

1 = 1 / 1000 = 1Vermenigvuldigingsfactor voor trimfactor.-100.000 ... 100.000

PID ref / uint16Selecteert de referentie die getrimd gaat worden.Set 1 trim bron40.56

1PID-setpoint.PID ref

2PID-regeling uitgang.PID uitgang

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert debrondie bepaalt of proces PID-parameterset
1 (parameters 40.07...40.56) of set 2 (groep 41 Proces PID
set 2) wordt gebruikt.

PIDset1/set2 selectie40.57

0 = PID-procesregeling parameterset 1 in gebruik

1 = PID-procesregeling parameterset 2 in gebruik

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5
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7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Aan / uint32Kiest eenbrondieproces-PID-regeling inschakelt/uitscha-
kelt.

Set 1 PID activatie-
bron

40.60

Zie ook parameter 40.7 Set 1 PID bedrijfsmodus.

0 = PID-regeling uitgeschakeld.

1 = PID-regeling ingeschakeld.

00.Uit

11.Aan

2Proces PID-regeling is uitgeschakeld als externe bestu-
ringslocatie

Volg Ext1/Ext2 selec-
tie

EXT1 is actief en ingeschakeld wanneer externe bestu-
ringslocatie

EXT2 is actief.

Zie ook parameter 19.11 Ext1/Ext2 selectie.

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.00 NoUnit / real32Opslagparameter voor ontvangen van een procesfeed-
backwaarde, bijv. via de geïntegreerde veldbusinterface.

Feedback data op-
slag

40.91

De waarde kan naar de omvormer gestuurd worden als
Modbus I/O data. Stel de doelselectieparameter van die
specifieke gegevens (58.101...58.124) in op Feedback data
opslag. In 40.8Set 1 terugkop 1bron (of 40.9Set 1 terugkop
2 bron), selecteer Feedback data opslag.

100 = 1 / 100 = 1Opslagparameter voor procesfeedback.-327.68 ... 327.67

0.00 NoUnit / real32Opslagparameter voorontvangenvaneenprocessetpoint
waarde, bijv. via de geïntegreerde veldbusinterface.

Setpoint data opslag40.92

De waarde kan naar de omvormer gestuurd worden als
Modbus I/O data. Stel de doelselectieparameter van die
specifiekedata (58.101...58.124) inopSetpointdataopslag.
In 40.16 Set 1 setpoint 1 bron (of 40.17 Set 1 setpoint 2
bron), selecteer Setpoint data opslag.
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100 = 1 / 100 = 1Opslagparameter voor processetpoint.-327.68 ... 327.67
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Een tweede set parameterwaarden voor PID-regeling.Proces PID set 241

Dekeuze tussendeze set endeeerste set (parametergroep
40 Proces PID set 1) wordt gemaakt door parameter 40.57
PID set1/set2 selectie.

Zie de sectie PID-regeling (pagina 71). Zie ook parameters
40.01...40.06,40.91,40.92endeschema'svandebedienings-
keten op pagina's 674 en 675.

Uit / uint16Zie parameter 40.7 Set 1 PID bedrijfsmodus.Set 2 PID bedrijfsmo-
dus

41.7

AI1 geschaald / uint32Zie parameter 40.8 Set 1 terugkop 1 bron.Set 2 terugkop 1bron41.8

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.9 Set 1 terugkop 2 bron.Set 2 terugkop2bron41.9

In1 / uint16Zie parameter 40.10 Set 1 terugkop functie.Set 2 terugkop func-
tie

41.10

- / real32Zie parameter 40.11 Set 1 terugkop filtertijd.Set 2 terugkop filter-
tijd

41.11

% / uint16Definieert de unit voor parameters 41.21...41.24 en 41.47.Set 2 eenheid selectie41.12

7tpm.rpm

4%.%

3Hz.Hz

249Door gebruiker te definiëren eenheid 2. De naam van de
eenheid kan bewerkt worden op het bedieningspaneel
door Menu – Instellingen – Teksten bewerken te kiezen.

PID gebruikersunit 2

- / real32Zie parameter 40.14 Set 1 setpoint schaling.Set 2 setpoint scha-
ling

41.14

- / real32Zie parameter 40.15 Set 1 uitgang schaling.Set 2 uitgang scha-
ling

41.15

Intern setpoint /
uint32

Zie parameter 40.16 Set 1 setpoint 1 bron.Set 2 setpoint 1 bron41.16

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.17 Set 1 setpoint 2 bron.Set 2 setpoint 2 bron41.17

In1 of In2 / uint16Zie parameter 40.18 Set 1 setpoint functie.Set 2 setpoint functie41.18

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.19 Set 1 intern setpoint sel1.Set 2 intern setpoint
sel1

41.19

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.20 Set 1 intern setpoint sel2.Set 2 intern setpoint
sel2

41.20

- / real32Zie parameter 40.21 Set 1 intern setpoint 1.Set 2 intern setpoint
1

41.21

- / real32Zie parameter 40.22 Set 1 intern setpoint 2.Set 2 intern setpoint
2

41.22

- / real32Zie parameter 40.23 Set 1 intern setpoint 3.Set 2 intern setpoint
3

41.23

- / real32Zie parameter 40.24 Set 1 intern setpoint 4.Set 2 intern setpoint
4

41.24

Setpoint bron 1 /
uint32

Zie parameter 40.25 Set 1 setpoint selectie.Set 2 setpoint selec-
tie

41.25
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- / real32Zie parameter 40.26 Set 1 setpoint min.Set 2 setpoint min41.26

- / real32Zie parameter 40.27 Set 1 setpoint max.Set 2 setpoint max41.27

- / real32Zie parameter 40.28 Set 1 setpoint stijgtijd.Set 2 setpoint stijg-
tijd

41.28

- / real32Zie parameter 40.29 Set 1 setpoint daaltijd.Set 2 setpoint daal-
tijd

41.29

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.30 Set 1 setpoint bevriezen vrijg.Set 2 setpoint bevrie-
zen vrijg

41.30

Niet geïnverteerd (Ref
- Terugk) / uint32

Zie parameter 40.31 Set 1 afwijking inversie.Set 2 afwijking inver-
sie

41.31

- / real32Zie parameter 40.32 Set 1 versterking.Set 2 versterking41.32

- / real32Zie parameter 40.33 Set 1 integratietijd.Set 2 integratietijd41.33

- / real32Zie parameter 40.34 Set 1 differentiatietijd.Set 2 differentiatie-
tijd

41.34

- / real32Zie parameter 40.35 Set 1 differentiatie filtertijd.Set 2 differentiatie
filtertijd

41.35

- / real32Zie parameter 40.36 Set 1 uitgang min.Set 2 uitgang min41.36

- / real32Zie parameter 40.37 Set 1 uitgang max.Set 2 uitgang max41.37

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.38 Set 1 uitg bevriezen vrijg..Set 2 uitg bevriezen
vrijg

41.38

- / real32Zie parameter 40.39 Set 1 dode band bereik.Set 2 dode band be-
reik

41.39

- / real32Zie parameter 40.40 Set 1 dode band vertraging.Set 2 dode band ver-
traging

41.40

Niet geselecteerd /
uint16

Zie parameter 40.41 Set 1 slaap modus.Set 2 slaap modus41.41

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.42 Set 1 slaap vrijgeven.Set 2 slaap vrijgeven41.42

- / real32Zie parameter 40.43 Set 1 slaap niveau.Set 2 slaap niveau41.43

- / real32Zie parameter 40.44 Set 1 slaap vertraging.Set 2 slaapvertraging41.44

- / real32Zie parameter 40.45 Set 1 slaap boost tijd.Set 2 slaap boost tijd41.45

- / real32Zie parameter 40.46 Set 1 slaap boost stap.Set 2 slaap boost
stap

41.46

- / real32Zie parameter 40.47 Set 1 wek afwijking.Set 2 wek afwijking41.47

- / real32Zie parameter 40.48 Set 1 wek vertraging.Set 2 wek vertraging41.48

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.49 Set 1 tracking modus.Set 2 trackingmodus41.49

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.50 Set 1 tracking ref selectie.Set 2 tracking ref se-
lectie

41.50

Uit / uint16Zie parameter 40.51 Set 1 trim modus.Set 2 trim modus41.51

Koppel / uint16Zie parameter 40.52 Set 1 trim selectie.Set 2 trim selectie41.52

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 40.53 Set 1 getrimde ref pointer.Set 2 getrimde ref
pointer

41.53
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- / real32Zie parameter 40.54 Set 1 trim mix.Set 2 trim mix41.54

- / real32Zie parameter 40.55 Set 1 trim aanpassen.Set 2 trim aanpassen41.55

PID ref / uint16Zie parameter 40.56 Set 1 trim bron.Set 2 trim bron41.56

Aan / uint32Zie parameter 40.60 Set 1 PID activatiebron.Set 2 PID activatie-
bron

41.60
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Instellingen voor de interne remchopper.Rem chopper43

Zie ook de sectie DC spanningsregeling (pagina 80).

- / real32Toont de geschatte temperatuur van de remweerstand,
of hoe dicht de remweerstand bij oververhitting is.

Remweerstand tem-
peratuur

43.1

Dewaardewordtweergegeven inprocenten,waarbij 100%
deuiteindelijke temperatuur is die deweerstand zouberei-
ken als deze lang genoeg wordt belast met zijn nominale
maximale belastingcapaciteit (43.9 Remweerstand Pmax
cont).

De temperatuurberekening is gebaseerd op de waarden
vandeparameters 43.08, 43.09 en43.10 enopdeaanname
dat de weerstand geïnstalleerd is volgens de instructies
van de fabrikant (d.w.z. dat hij afkoelt zoals verwacht).

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 procent / 1000 =
1 procent

Geschatte temperatuur van de remweerstand.0.0 ... 120.0 procent

Geblokkeerd / uint16Schakelt remchopperregeling in en selecteert de overbe-
lastingsbeveiliging-methode van de remweerstand (bere-
kening of meting).

Remchopper vrijge-
ven

43.6

Opmerking: Voordat u de remchopper-sturing inschakelt,
dient u er voor te zorgen dat
• Er is een remweerstand aangesloten,
• Overspanningscontrole is uitgeschakeld (parameter

30.30 Overspanning regeling) en
• Het bereik van de voedingsspanning (parameter 95.1

Voedingsspanning) is correct geselecteerd.

0Remchopperbesturing uitgeschakeld.Geblokkeerd

1Remchopper-besturing ingeschakeldmet remweerstands-
beveiliging gebaseerd op een thermisch model. Als u dit

Vrijgegeven met
thermisch model

selecteert, moet u ook dewaarden opgeven die hetmodel
nodig heeft, d.w.z. parameters 43.08...43.12. Zie de datas-
heet van de weerstand.

2Remchopper-besturing ingeschakeld zonder remweer-
standsbeveiliging gebaseerd op een thermisch model.

Vrijgegeven zonder
thermmodel

Deze instelling kan bijvoorbeeld gebruikt worden als de
weerstand voorzien is van een thermische schakelaar die
zo aangesloten is dat deze de omvormer stopt als de
weerstand oververhit raakt.

Voordat u deze instelling gebruikt, moet u ervoor zorgen
datdeoverspanningsregeling is uitgeschakeld (parameter
30.30 Overspanning regeling)
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3De remchopper begint te geleiden bij een pulsbreedte van
100% wanneer

Overspanningspiek
beveiliging

• DeDC-spanningoverschrijdtdeoverspanningsfoutlimiet
(er geldt een hysteresis), en

• De omvormer moduleert niet (bijvoorbeeld tijdens een
uitloopstop).

De weerstands-overbelastingbeveiliging gebaseerd op
thermisch model, is niet actief.

Deze instelling is bedoeld voor situaties waarin
• De remchopper niet nodig is voor remmen inbedrijfstijd,

d.w.z. om de traagheidsenergie van de motor af te voe-
ren,

• De motor een aanzienlijke hoeveelheid magnetische
energie in zijn wikkelingen kan opslaan, en

• De motor kan, opzettelijk of onopzettelijk, worden ge-
stopt door uit te laten lopen.

In een dergelijke situatie zou de motor mogelijk genoeg
magnetische energie naar de omvormer kunnen afvoeren
om schade te veroorzaken.

Om de omvormer te beschermen kan de remchopper ge-
bruikt wordenmet een kleineweerstand, zo klein gekozen
omalleendemagnetischeenergie (niet de traagheidsener-
gie) van de motor af te voeren.

Aan / uint32Selecteertdebronvoor snelle remchopperaan/uit regeling.Remchopper be-
dr.tijd vrijg

43.7

0 = Remchopper IGBT-pulsen worden onderbroken

1 = Normale remchopper IGBT modulatie toegestaan.

Deze parameter kan gebruikt worden om chopper-bedrijf
alleen in te schakelen wanneer de voeding ontbreekt van
een omvormer met een regeneratieve voedingseenheid.

00.Uit

11.Aan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0 s / real32Definieertde thermische tijdconstantevoorhet thermische
model van de remweerstand.

Remweerstandtherm
tc

43.8

1 = 1 s / 1 = 1 sThermische tijdconstante van de remweerstand, d.w.z. de
nominale tijd om 63% van de temperatuur te bereiken.

0...10000 s

0.00 kW / real32Bepaalt demaximum continue belasting van de remweer-
stand die de temperatuur van de weerstand uiteindelijk
zal doen stijgen naar de maximum toegestane waarde (=
continue warmteverlies-capaciteit van de weerstand in
kW)maar niet daarboven. Dewaardewordt gebruikt in de
overbelastingsbeveiliging vandeweerstandgebaseerdop
het thermisch model. Zie parameter 43.6 Remchopper
vrijgeven en het gegevensblad van de remweerstand.

RemweerstandPmax
cont

43.9

1 = 1 kW / 1 = 1 kWMaximum continue belasting van de remweerstand.0.00 ... 10000.00 kW

0.0 Ohm / real32Bepaalt de weerstandswaarde van de remweerstand. De
waarde wordt gebruikt voor de remchopper-beveiliging
gebaseerd op het thermisch model. Zie parameter 43.6
Remchopper vrijgeven.

Remweerstand43.10

1 = 1 Ohm / 1 = 1 OhmWeerstandswaarde van de remweerstand.0.0 ... 1000.0 Ohm
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105 procent / real32Selecteert de foutlimiet voorde remweerstand-beveiliging
gebaseerd op het thermisch model. Zie parameter 43.6
Remchopper vrijgeven. Als de limiet wordt overschreden,
schakelt de omvormer uit op 7183 BR excess temperature.

Remweerstandfoutli-
miet

43.11

De waarde wordt gegeven in procent van de temperatuur
die de weerstand bereikt wanneer deze wordt belast met
het vermogen dat is gedefinieerd door parameter 43.9
Remweerstand Pmax cont.

1 = 1 procent / 1= 1
procent

Foutlimiet voor de temperatuur van de remweerstand.0...150 procent

95 procent / real32Selecteertdewaarschuwingslimiet voorde remweerstand-
beveiliging gebaseerd op het thermisch model. Zie para-
meter 43.6 Remchopper vrijgeven. Als de limiet wordt
overschreden, genereert deomvormer eenA793BRexcess
temperature waarschuwing.

Remweerst waar-
schuw limiet

43.12

De waarde wordt gegeven in procent van de temperatuur
die de weerstand bereikt wanneer deze wordt belast met
het vermogen dat is gedefinieerd door parameter 43.9
Remweerstand Pmax cont.

1 = 1 procent / 1= 1
procent

Waarschuwingslimietvoordetemperatuurvanderemweer-
stand.

0...150 procent
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Configuratie van mechanische rembesturing.Mechanische rem reg44

Zie ook de sectie Mechanische rembesturing (pagina 75).

- / uint16Toont het statuswoord van mechanische rembesturing.Rem reg status44.1

Deze parameter is alleen-lezen.

Sluiten/openen opdracht naar rem-actuator (0 = sluiten,
1 = openen).

Open opdrachtb0

Sluit deze bit aan op de gewenste uitgang.

1 = Openingskoppel verzocht vanaf omvormerlogicaOpen koppel verzoekb1

1 = Hold verzocht vanaf omvormerlogicaHoldgestopt verzoekb2

1 = Langs ramp naar nul toeren verzocht vanaf omvormer-
logica

Helling naar gestoptb3

1 = Rembesturing is ingeschakeldVrijgegevenb4

1 = Rembesturingslogica in de status REM GESLOTEN.Geslotenb5

Zie ook de sectie Mechanische rembesturing (pagina 75).

1 = Rembesturingslogica in de status REM OPENEN.Openenb6

Zie de sectie Mechanische rembesturing (pagina 75).

1 = Rembesturingslogica in de status REM OPEN.Openb7

Zie de sectie Mechanische rembesturing (pagina 75).

1 = Rembesturingslogica in de status REM SLUITEN.Sluitenb8

Zie de sectie Mechanische rembesturing (pagina 75).

Reservedb9…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / real32Toont het koppel (in procenten) op het moment van het
vorige rem-sluiten commando.

Remkoppelgeheugen44.2

Deze waarde kan als referentie gebruikt worden voor het
rem-openen koppel. Zie de parameters 44.9 Rem open
koppel bron en 44.10 Rem open koppel.

Een filtertijd voor deze waarde kan worden gedefinieerd
met 44.21 Filtertijd rem koppel geheugen.

- / 10 = 1 procentKoppel bij het sluiten van de rem. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

- / real32Toont het huidige actieve rem-openen koppel. Zie depara-
meters 44.9 Rem open koppel bron en 44.10 Rem open
koppel.

Rem-open koppel re-
ferentie

44.3

Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentHuidige actieve rem-openen koppel. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

Niet geselecteerd /
uint32

Activeert/deactiveertdemechanische rembesturingslogica
(of kiest een bron om deze te activeren/deactiveren).

Remreg vrijgeven44.6

0 = Rembesturing niet actief

1 = Rembesturing actief

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.
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00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Geen bevestiging /
uint32

Activeert/deactiveert (en kiest de bron voor) rem ope-
nen/sluiten status- (terugmelding) bewaking.

Rem bevestiging se-
lectie

44.7

Als er een fout in de rembesturing (onverwachte toestand
vanhetbevestigingssignaal)wordtgedetecteerd, reageert
de omvormer zoals gedefinieerd in parameter 44.17 Rem
fout functie.

0 = Rem gesloten

1 = Rem open

00.Uit

11.Aan

2Rem open/gesloten-bewaking uitgeschakeld.Geen bevestiging

3Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

4Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

5Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

6Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

7Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

8Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

11Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

12Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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0.00 s / real32Bepaaltde rem-openvertraging,d.w.z. devertraging tussen
de interne rem-openopdracht en de vrijgave van de bestu-
ring van hetmotortoerental. De vertragingstimer start als
de omvormer demotor heeft gemagnetiseerd en het mo-
torkoppel heeft verhoogd tot het niveaudat vereist is voor
het lichten van de rem (parameter 44.3 Rem-open koppel
referentie). Tegelijkertijd met de start van de timer, be-
krachtigtde rembesturingslogicaderembesturingsuitgang
en begint de rem te openen.

Remopen vertraging44.8

Stel deze waarde in op de waarde van de mechanische
openingsvertraging gespecificeerd door de fabrikant van
de rem.

100 = 1 s / 100 = 1 sVertraging rem open.0.00 ... 5.00 s

Rem open koppel /
uint32

Definieert eenbrondiegebruiktwordt als een rem-openen
koppelreferentie als

Rem open koppel
bron

44.9

• de absolute waarde groter is dan de instelling van para-
meter 44.10 Rem open koppel, en

• het teken is hetzelfde als de instelling van 44.10 Rem
open koppel.

Zie parameter 44.10 Rem open koppel.

0Nul.Nul

112.12 AI1 geschaalde waarde (pagina 197).AI1 geschaald

212.22 AI2 geschaalde waarde (pagina 198).AI2 geschaald

33.5 FB A referentie 1 (pagina 144).FBA ref1

43.6 FB A referentie 2 (pagina 144).FBA ref2

7Parameter 44.2 Remkoppel geheugen.Remkoppelgeheugen

8Parameter 44.10 Rem open koppel.Rem open koppel

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

0.0 procent / real32Definieert het teken (d.w.z. de draairichting) en minimum
absolutewaardevanhet rem-openenkoppel (motorkoppel
verzocht bij rem-loslaten in procenten van het nominale
motorkoppel).

Rem open koppel44.10

Dewaarde van de bron die geselecteerd ismet parameter
44.9 Rem open koppel bron wordt alleen gebruikt als het
open remkoppel als het hetzelfde teken heeft als deze pa-
rameter en een grotere absolute waarde.

Opmerking:Dezeparameter is niet effectief in scalairmotor-
besturingsmodus.

- / 10 = 1 procentMinimum koppel bij rem-loslaten. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 46.3.

-1600.0 ... 1600.0
procent

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert een bron die voorkomt dat de rem opent.

0 = Normaal rembedrijf

Houd rem gesloten44.11

1 = Houd rem gesloten

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd
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2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Kiest de bron van een extern signaal verzoek-rem-sluiten.

Wanneer deze aan is, heft het signaal de interne logica op
en sluit de rem.

Rem sluiten verzoek44.12

0 = Normaal bedrijf/Geen extern sluitsignaal aangesloten

1 = Sluit rem

Opmerking:
• Als bij een open-looptoepassing (zonder encoder) de

rem langer dan 5 seconden gesloten blijft door een
remsluitverzoek tegen een modulerende omvormer,
wordt de rem gedwongen te sluiten en schakelt de om-
vormer uit op 71A5 Mech brk opening not allowed.

• Deze parameter kan niet gewijzigd worden terwijl de
omvormer in bedrijf is.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

0.00 s / real32Definieert een vertraging tussen een sluit-opdracht (dat
wil zeggen, wanneer de rembesturingsuitgang ontkrach-
tigd wordt) en het moment waarop de omvormer stopt
met moduleren. Dit om de motor onder spanning en be-
stuurbaar te houden totdat de rem werkelijk sluit.

Rem sluiten vertra-
ging

44.13

Stel deze parameter in opdewaarde die door de fabrikant
van de rem is opgegeven als demechanischemake-up tijd
van de rem.

412 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

100 = 1 s / 100 = 1 sVertraging rem sluiten.0.00 ... 60.00 s

10.00 tpm / real32Definieert de sluittoerental van de rem als een absolute
waarde.

Rem sluiten niveau44.14

Als het motortoerental onder dit niveau blijft gedurende
devertragingvanhet remsluitingsniveau (44.15Remsluiten
niv vertraging), wordt er een sluitcommando gegeven.

Opmerking: Controleer of deze instelling compatibel is met
21.3 Stop modus (en de toepasselijke deceleratietijd).

- / 100 = 1 tpmToerental remsluiten. Voor 16-bits schaling, zie parameter
46.1.

0.00 ... 1000.00 tpm

0.00 s / real32Bepaalt een remsluiten-niveau vertraging. Zie parameter
44.14 Rem sluiten niveau.

Remsluitennivvertra-
ging

44.15

100 = 1 s / 100 = 1 sRem-sluiten niveau vertraging.0.00 ... 10.00 s

0.00 s / real32Definieert eenminimumtijd tussen remsluiting endaarop-
volgende openen-opdracht.

Rem heropenen ver-
traging

44.16

100 = 1 s / 100 = 1 sRem-heropenen vertraging.0.00 ... 10.00 s

Fout / uint16Bepaalt hoedeomvormer zal reagerenopeenmechanische
rembesturingsfout.

Rem fout functie44.17

Opmerking: Als parameter 44.7 Rem bevestiging selectie is
ingesteld opGeenbevestiging, is debewaking vandebeves-
tigingsstatus volledig uitgeschakeld en worden er geen
waarschuwingen of fouten gegenereerd. De rem-openen
condities worden echter altijd bewaakt.

0Deomvormer schakelt uit op fout 71A2Mechbrake closing
failed / 71A3 Mech brake opening failed als de status van
de bevestiging niet overeenkomt met de status die door
de logica van de rembesturing wordt verondersteld.

Fout

De omvormer schakelt uit op fout 71A5 Mech brk opening
not allowed als niet aan de voorwaarden voor het openen
van de rem kan worden voldaan (bijvoorbeeld als het ver-
eiste aanloopkoppel van de motor niet wordt bereikt).

1Deomvormergenereert eenwaarschuwingA7A1Mechani-
cal brake closing failed / A7A2 Mechanical brake opening
failed als de status van de bevestiging niet overeenkomt
met de vermoedelijke status door de logica voor de rem-
besturing.

Waarschuwing

Deomvormergenereert eenwaarschuwingA7A5Mechani-
cal brakeopeningnot allowedals niet aande voorwaarden
voor het openen van de rem kan worden voldaan (bijvoor-
beeld als het vereiste aanloopkoppel van de motor niet
wordt bereikt).
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2Bij het sluiten van de rem genereert de omvormer een
waarschuwing A7A1Mechanical brake closing failed als de
status van de bevestiging niet overeenkomt met de door
de logica van de rembesturing veronderstelde status.

Open fout

Bij het openen van de rem schakelt de omvormer uit op
71A3Mechbrakeopening failed als de status vandebeves-
tigingniet overeenkomtmetde vermoedelijke statusdoor
de logica van de rembesturing.

De omvormer schakelt uit op fout 71A5 Mech brk opening
not allowed als niet aan de voorwaarden voor het openen
van de rem kan worden voldaan (bijvoorbeeld als het ver-
eiste aanloopkoppel van de motor niet wordt bereikt).

0.00 s / real32Bepaalt een vertraging in de rem-sluiten fout, d.w.z. de tijd
tussen remsluiting en uitschakelingdoor rem-sluiten fout.

Rem fout vertraging44.18

100 = 1 s / 100 = 1 sVertraging in rem-sluiten fout.0.00 ... 60.00 s

100 ms / real32Definieert een filtertijd voor parameter 44.2 Remkoppel
geheugen (actuele koppelwaardegebruikt alsopenkoppel-
referentie).

Filtertijd rem koppel
geheugen

44.21

100 = 1 ms / 1 = 1 msFiltertijd.0...100 ms
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Instellingen voor de energiebesparingscalculators.Energie rendement45

Zie ook de sectie Energiebesparings-calculators (pagi-
na 100).

0 GWh / uint16Toont de bespaarde energie in GWh vergeleken met
rechtstreekse online motoraansluiting. Deze parameter
wordt verhoogd wanneer 45.2 Bespaarde MWh.

Bespaarde GWh45.1

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

1 = 1 GWh / 1 = 1 GWhEnergiebesparing in GWh.0...65535 GWh

0 MWh / uint16Toont de bespaarde energie in MWh vergeleken met
rechtstreekse online motoraansluiting. Deze parameter
wordt verhoogd wanneer 45.3 Bespaarde kWh omrollen.

Bespaarde MWh45.2

Wanneer deze parameter doorrolt, wordt parameter 45.1
Bespaarde GWh verhoogd.

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

1 = 1 MWh / 1 = 1 MWhEnergiebesparing in MWh.0...999 MWh

0.0 kWh / uint16Toont de bespaarde energie in kWh vergeleken met
rechtstreekse online motoraansluiting.

Bespaarde kWh45.3

Als de interne remchopper vandeomvormer ingeschakeld
is, wordt aangenomen dat alle energie die door de motor
aan de omvormer wordt geleverd, omgezet wordt in
warmte, maar de berekening noteert toch besparingen
door het regelen van het toerental. Als de chopper uitge-
schakeld is, dan wordt geregenereerde energie van de
motor hier ook genoteerd.

Wanneer deze parameter doorrolt, wordt parameter 45.2
Bespaarde MWh verhoogd.

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

10 = 1 kWh / 10 = 1
kWh

Energiebesparing in kWh.0.0 ... 999.9 kWh

0 duizenden / uint32Toont de geldbesparing in duizenden vergeleken met
rechtstreekse online motoraansluiting. Deze parameter

Geldbesparingx100045.5

wordt verhoogdwanneer 45.6Geldbesparingwordt opge-
rold.

Demunteenheidwordt gedefinieerddoorparameter 45.17
Munteenheid tarief.

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

- / 1 = 1 duizendenGeldbesparing in duizenden eenheden.0...4294967295 dui-
zenden
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0.00 units / uint32Toont de geldbesparing vergeleken met rechtstreekse
online motoraansluiting. Deze waarde wordt berekend
door de bespaarde energie in kWh te vermenigvuldigen
met het huidige actieve energietarief (45.14 Tariefkeuze).

Geldbesparing45.6

Wanneer deze parameter doorrolt, wordt parameter 45.5
Geldbesparing x 1000 verhoogd.

Demunteenheidwordt gedefinieerddoorparameter 45.17
Munteenheid tarief.

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

1 = 1 units / 100 = 1
units

Geldbesparing.0.00 ... 999.99 units

0 metrische kiloton /
uint16

Toontdevermindering inCO2-uitstoot inmetrischekiloton
in vergelijking met een directe motoraansluiting. Deze
waarde wordt verhoogd wanneer parameter 45.9 CO2-re-
ductie in ton omrolt.

CO2-reductie in kilo-
ton

45.8

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

1 = 1metrische kiloton
/ 1 = 1 metrische kilo-
ton

Reductie in CO2-uitstoot in metrische kiloton.0...65535 metrische
kiloton

0.0 metrische_ton /
uint16

Toontdevermindering inCO2-uitstoot inmetrische tonnen
in vergelijking met een directe motoraansluiting. Deze
waardewordtberekenddoordebespaardeenergie inMWh
te vermenigvuldigen met de waarde van parameter 45.18
CO2 conversie-factor (standaard 0,5 ton/MWh).

CO2-reductie in ton45.9

Wanneer deze parameter omrolt, wordt parameter 45.8
CO2-reductie in kiloton verhoogd.

Deze parameter is read-only (zie parameter 45.21 Reset
energieberekeningen).

1 = 1 metrische_ton /
10 = 1 metrische_ton

Reductie in CO2-uitstoot in metrische ton.0.0 ... 999.9 metri-
sche_ton
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Blokkeren / uint16Inschakelen/uitschakelen van de energie-optimalisatie
functie. De functie optimaliseert de motorflux zodat het
totale energieverbruik en het geluidsniveau van de motor
verlaagd wordt wanneer de omvormer onder de nominale
belasting inbedrijf is. Het totale rendement (vandemotor
plusomvormer) kanmet 1…20%verbeterdworden, afhan-
kelijk van belastingskoppel en toerental.

Energie-optimalisatie45.11

Opmerking:
• In de DTC-motorregelmodus met een permanente-

magneetmotor of een synchrone reluctantiemotor is
energieoptimalisatie altijd ingeschakeld, ongeacht deze
parameter.

• Indescalairemotorbesturingsmodusmeteenasynchro-
ne motor optimaliseert de functie de motorflux zoals
hieronder beschreven. Ookmet een aangesloten sinus-
filter wordt de motorflux geoptimaliseerd.

• In de scalaire motorbesturingsmodus met een perma-
nente-magneetmotor minimaliseert de functie de mo-
torstroom.Demotorstroomwordtookgeminimaliseerd
als er een sinusfilter is aangesloten. Eenmodelgebaseer-
de optimizer kan worden ingeschakeld door parameter
98.1 Gebr motor model modus te activeren en motor-
waarden op te geven.

0Energie-optimalisatie uitgeschakeld.Blokkeren

1Energie-optimalisatie ingeschakeld.Vrijgeven

1.000 units / uint32Definieert energietarief 1 (prijs van energie per kWh). Af-
hankelijk vande instelling vanparameter 45.14Tariefkeuze,
wordt deze waarde of 45.13 Energietarief 2 gebruikt als
referentiewanneer degeldbesparingenwordenberekend.

Energietarief 145.12

Demunteenheidwordt gedefinieerddoorparameter 45.17
Munteenheid tarief.

Opmerking: Tarievenworden alleen gelezen op hetmoment
van selecteren, en worden niet met terugwerkende kracht
toegepast.

- / 1000 = 1 unitsEnergietarief 1.0.000 ... 4294967.295
units

2.000 units / uint32Definieert energietarief 2 (prijs van energie per kWh).Energietarief 245.13

Zie parameter 45.12 Energietarief 1.

- / 1000 = 1 unitsEnergietarief 2.0.000 ... 4294967.295
units

Energietarief 1 /
uint32

Selecteert (of definieert een bron die selecteert) welk
vooraf-gedefinieerd energietarief gebruikt wordt.

Tariefkeuze45.14

0 = 45.12 Energietarief 1

1 = 45.13 Energietarief 2

00.Energietarief 1

11.Energietarief 2

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3
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5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

EUR / uint16Specificeert de munteenheid die gebruikt wordt bij de
berekening van besparingen.

Munteenheid tarief45.17

101Euro.EUR

102Dollar.USD

100Plaatselijke valuta. De naam van de valuta kan bewerkt
worden door Menu - Instellingen - Teksten bewerken op
het bedieningspaneel te kiezen.

Plaatselijke valuta

0.500tn_MWh/uint16Definieert een factor voor het omzetten van bespaarde
energie in CO2-uitstoot (kg/kWh of tn/MWh).

CO2 conversie-factor45.18

1 = 1 tn_MWh / 100 = 1
tn_MWh

Factor voor conversie van bespaarde energie naar
CO2-uitstoot.

0.000 ... 65.535
tn_MWh

0.0 kW / real32Werkelijk vermogen dat demotor opneemt wanneer deze
direct online is aangesloten en de toepassing bedient. De
waardewordt als referentie gebruikt bij het berekenen van
energiebesparingen.

Vergelijking vermo-
gen

45.19

Opmerking: De nauwkeurigheid van de energiebesparings-
berekening is rechtstreeksafhankelijk vandenauwkeurigheid
van deze waarde. Indien hier niets ingevoerd wordt, dan zal
het nominale motorvermogen gebruikt worden door de be-
rekening,maar dat kandegerapporteerde energiebesparin-
gen verlagen, aangezien veel motoren niet het op het type-
plaatje vermelde nominale vermogen opnemen.

- / 10 = 1 kWMotorvermogen. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.4.0.0 ... 100000.0 kW

Gereed / uint16Reset de parameters van de spaarteller 45.1...45.9Reset energiebereke-
ningen

45.21

0Geen verzoek om reset (normaal bedrijf), of reset voltooid.Gereed

1Reset de besparingstellersparameters. De waarde wordt
automatisch teruggezet op Gereed.

Reset
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Instellingen toerentalbewaking; filtering actueel signaal;
algemene schalingsinstellingen.

Instellen monito-
ring/schaling

46

Opmerking: De 16-bits scaling is van toepassing wanneer
parameterwaardendirectwordengelezenof geschreven. Bij
protocol- en profielspecifieke lees-/schrijfopdrachten (bijv.
communicatieobjecten)hangtdeschalingaf vanhetprotocol
of profiel. Raadpleegdedocumentatie vandeadaptermodu-
le.

1500,00; 1800,00 tpm
(95.20 b0) tpm / re-
al32

Definieertdemaximumtoerentalwaardediewordtgebruikt
om de acceleratieramp te definiëren en de initiële toeren-
talwaarde die wordt gebruikt om de deceleratieramp te
definiëren (zie parametergroep 23 Toerentalref helling).

Toerentalschaling46.1

De acceleratie- en deceleratieramptijden van het toerental
zijn daarom gerelateerd aan deze waarde (niet aan para-
meter 30.12 Maximum toerental).

Definieertookde16-bit schalingvan toerental-gerelateerde
parameters.

Dewaarde vandezeparameter correspondeertmet 20000
bij veldbus-, master/volger- enz. communicatie.

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmAcceleratie/deceleratie eind-/begintoerental.0.10 ... 30000.00 tpm

50,0Hz; 60,0Hz (95.20
b0) Hz / real32

Definieert de maximale frequentiewaarde die wordt ge-
bruikt om de acceleratieramp te definiëren en de initiële
frequentiewaarde die wordt gebruikt om de deceleratie-

Frequentie schaling46.2

ramp te definiëren (zie parametergroep 28 Frequentie re-
ferentie keten). De acceleratie- en deceleratieramptijden
vande frequentie zijndaaromgerelateerdaandezewaarde
(niet aan parameter 30.14 Maximum frequentie).

Definieert ookde 16-bit schaling van frequentiegerelateer-
deparameters. Dewaarde vandezeparameter correspon-
deertmet 20000bij veldbus-,master/volger- enz. commu-
nicatie.

10 = 1 Hz / 100 = 1 HzAcceleratie/deceleratie eind-/beginfrequentie.0.10 ... 1000.00 Hz

100.0 procent / real32Definieert de 16-bit schaling van koppelparameters. De
waarde van deze parameter (in percentage van het nomi-

Koppel schaling46.3

nalemotorkoppel) correspondeertmet 10000bij veldbus-
, master/volger- enz. communicatie.

Zie ook parameter 46.42 Koppel decimalen.

10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Koppel dat correspondeert met 10000 bij veldbus.0.1 ... 1000.0 procent

1000.00 kWof pk / re-
al32

Bepaalt de waarde van het uitgangsvermogen dat corres-
pondeert met 10000 bij veldbus-, master/volger enz.
communicatie. De eenheid wordt geselecteerd met para-
meter 96.16 Unit selectie.

Vermogen schaling46.4

1 = 1 kW of pk / 100 =
1 kW of pk

Vermogen dat correspondeert met 10000 bij veldbus.0.10 ... 30000.00 kW
of pk

10000 A / real32Definieert de 16-bit schaling van stroomparameters. De
waarde vandezeparameter correspondeertmet 10000bij
veldbus-, master/volger- enz. communicatie.

Stroom schaling46.5

1 = 1 A / 1 = 1 AStroom die correspondeert met 10000 bij veldbus.0...30000 A
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0.00 tpm / real32Definieert een toerental dat correspondeert met een nul-
referentieontvangenvandeveldbus (ofwel degeïntegreer-
de veldbusinterface, of interface FBA A of FBA B). Bijvoor-
beeld,met een instelling van500komthet veldbusreferen-
tiebereik van 0...20000 overeen met een toerental van
500...[46.1] tpm.

TT ref nul schaling46.6

Opmerking:Deze parameter is alleen effectiefmet het ABB-
omvormercommunicatieprofiel.

1 = 1 tpm/ 100 = 1 tpmToerental corresponderendmetminimumveldbusreferen-
tie.

0.00 ... 30000.00 tpm

0.00 Hz / real32Definieert een frequentie die overeenkomtmet een nulre-
ferentie die van de veldbus wordt ontvangen (hetzij de
geïntegreerde veldbusinterface, hetzij interface FBA A of
FBA B). Bijvoorbeeld, met een instelling van 30 komt het
veldbusreferentiebereik van 0...20000 overeen met een
toerental van 30...[46.2] Hz.

Frequentie ref nul
schaling

46.7

Opmerking:Deze parameter is alleen effectiefmet het ABB-
omvormercommunicatieprofiel.

10 = 1 Hz / 100 = 1 HzFrequentie corresponderend met minimum veldbusrefe-
rentie.

0.00 ... 1000.00 Hz

500 ms / real32Legt een filtertijd vast voor de signalen 1.1 Gebruikte mo-
tortoerental, 1.2 Geschatte motortoerental, 1.4 Gefilterd
TT encoder 1 en 1.5 Gefilterd TT encoder 2.

Filtertijd motortoe-
rental

46.11

1 = 1 ms / 1 = 1 msMotortoerental filtertijd.0...20000 ms

500 ms / real32Definieert een filtertijd voor signaal 1.6Uitgangsfrequentie.Filtertijduitgangsfre-
quentie

46.12

1 = 1 ms / 1 = 1 msFiltertijd uitgangsfrequentiesignaal.0...20000 ms

100 ms / real32Definieert een filtertijd voor signaal 1.10 Motorkoppel.Filtertijd motorkop-
pel

46.13

1 = 1 ms / 1 = 1 msFiltertijd motorkoppelsignaal.0...20000 ms

100 ms / real32Definieert een filtertijd voor signaal 1.14 Uitgangsvermo-
gen.

Filtertijd vermogen
uit

46.14

1 = 1 ms / 1 = 1 msFiltertijd uitgangsvermogensignaal.0...20000 ms
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100.00 tpm / real32Definieert de "op setpoint" limieten voor toerentalregeling
van de omvormer.

Bij toerental hystere-
se

46.21

Als het absolute verschil tussen referentie (22.87 Toeren-
talref act 7) en actueel toerental (90.1Motortoerental voor
reg) kleiner wordt dan de helft van dewaarde van 46.21 Bij
toerental hysterese wordt de omvormer beschouwd als
"op setpoint".

Dit wordt aangegeven door bit 8 van 6.11 Hoofdstatus-
woord.

De bit schakelt uit wanneer het absolute verschil tussen
de referentie- en actuele toerental dewaarde van 46.21 Bij
toerental hysterese overschrijdt.

Hysterese

Omvormer bij
setpoint

(06.11 bit 8 = 1)

Hysterese

22.87 + 46.21 (tpm)

22.87 + 0,5 x 46.21 (tpm)

22.87 (tpm)

22.87 - 0,5 x 46.21 (tpm)

22.87 - 46.21 (tpm)

0 (tpm)

90.01 (tpm)

- / 100 = 1 tpmLimiet voor "op setpoint" indicatie bij toerentalregeling.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

0.00 ... 30000.00 tpm
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10.00 Hz / real32Definieertde "opsetpoint" limietenvoor frequentieregeling
vandeomvormer. Als het absolute verschil tussende refe-
rentie (28.96 Frequentieref act 7) en de actuele frequentie
(1.6Uitgangsfrequentie) kleiner is dan46.22Bij frequentie
hysterese wordt de omvormer beschouwd als "op set-
point". Ditwordt aangegevendoor bit 8 van6.11Hoofdsta-
tuswoord.

Bij frequentiehystere-
se

46.22

Omvormer bij
setpoint

(06.11 bit 8 = 1)

01.06 (Hz)

28.96 + 46.22 (Hz)

28.96 - 46.22 (Hz)

28.96 (Hz)

0 (Hz)

- / 100 = 1 HzLimiet voor "op setpoint" indicatie bij frequentieregeling.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.2.

0.00 ... 1000.00 Hz

10.0 procent / real32Definieert de "op setpoint" limieten voor koppelregeling
van de omvormer.

Bij koppel hysterese46.23

Als het absolute verschil tussen referentie (26.73Koppelre-
ferentie act 4) en het actuele koppel (1.10 Motorkoppel)
kleiner is dan 46.23 Bij koppel hysterese wordt de omvor-
mer beschouwd als "op setpoint". Dit wordt aangegeven
door bit 8 van 6.11 Hoofdstatuswoord.

Omvormer bij
setpoint

(06.11 bit 8 = 1)

01.10 (%)

26.73 + 46.23 (%)

26.73 (%)

26.73 - 46.23 (%)

0 (%)

- / 1 = 1 procentLimiet voor "op setpoint" indicatie bij koppelregeling. Voor
16-bits schaling, zie parameter 46.3.

0.0 ... 300.0 procent
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1500.00 tpm / real32Definieert het triggerniveau voor "bovenlimiet" indicatie
bij toerentalregeling. Als de actuele toerental de limiet
overschrijdt, wordt bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 in-
gesteld.

Boven toerentallimiet46.31

- / 100 = 1 tpmTriggerniveau "bovenlimiet" indicatie voor toerentalrege-
ling. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

0.00 ... 30000.00 tpm

50.00 Hz / real32Definieert het triggerniveau voor "bovenlimiet" indicatie
bij frequentieregeling. Als de actuele frequentie de limiet
overschrijdt, wordt bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 in-
gesteld.

Boven frequentieli-
miet

46.32

- / 100 = 1 HzTriggerniveau "bovenlimiet" indicatie voor frequentierege-
ling. Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.2.

0.00 ... 1000.00 Hz

300.0procent / real32Definieert het trigger-niveau voor "boven limiet" indicatie
bij koppelregeling. Als het actuele koppel de grens over-
schrijdt, wordt bit 10 van 6.17 Omv statuswoord 2 inge-
steld.

Boven koppellimiet46.33

- / 10 = 1 procentTrigger-niveau "Boven limiet" indicatie voorkoppelregeling.
Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

0.0 ... 1600.0 procent

1 NoUnit / uint16Bepaalt het aantal decimale plaatsen van koppel-gerela-
teerde parameters.

Koppel decimalen46.42

1 = 1 / 1 = 1Aantal decimale plaatsen van koppelparameters.0...2
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Dataopslagparameterswaarnaar geschreven kanworden
en waar vanaf gelezen kan worden via bron- en doelinstel-
lingen van andere parameters.

Data-opslag47

Merk op dat er verschillende opslag-parameters zijn voor
verschillende types data. Integer-type opslagparameters
kunnen niet gebruikt worden als bron van andere parame-
ters.

Zie ook de sectie Dataopslag parameters (pagina 105).

- / real32Dataopslag parameter 1.Data-opslag 1 real3247.1

Parameters47.1...47.8 zijn echte 32-bitsgetallendie kunnen
wordengebruikt alsbronwaardenvoorandereparameters.

De opslagparameters 47.1...47.8 kunnen worden gebruikt
als doel van ontvangen 16-bits data (parametergroep 62
D2D en DDCS ontvang data) of als bron van verzonden 16-
bits data (parametergroep61D2DenDDCSverzenddata).
De schaling enhetbereikwordenbepaalddoordeparame-
ters 47.31...47.38.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.31.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Dataopslag-parameter 2.Data-opslag 2 real3247.2

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.32.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Dataopslag parameter 3.Data-opslag 3 real3247.3

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.33.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Dataopslag parameter 4.Data-opslag 4 real3247.4

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.34.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Parameter gegevensopslag 5.Data-opslag 5 real3247.5

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.35.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Dataopslag parameter 6.Data-opslag 6 real3247.6

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.36.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Dataopslag parameter 7.Data-opslag 7 real3247.7

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.

- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.37.

-32768.000 ...
32767.000

- / real32Dataopslag parameter 8.Data-opslag 8 real3247.8

Zie ook parameter 47.1 Data-opslag 1 real32.
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- / 1000 = 132-bit real (zwevende-komma)getal. Voor 16-bits schaling,
zie parameter 47.38.

-32768.000 ...
32767.000

- / int32Dataopslag parameter 9.Data-opslag 1 int3247.11

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 10.Data-opslag 2 int3247.12

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 11.Data-opslag 3 int3247.13

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 12.Data-opslag 4 int3247.14

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 13.Data-opslag 5 int3247.15

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 14.Data-opslag 6 int3247.16

- / 1 = 132-bits geheel getal-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 15.Data-opslag 7 int3247.17

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int32Dataopslag parameter 16.Data-opslag 8 int3247.18

- / 1 = 132-bit integer.-2147483648...2147483647

- / int16Dataopslag parameter 17.Data-opslag 1 int1647.21

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 18.Data-opslag 2 int1647.22

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 19.Data-opslag 3 int1647.23

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 20.Data-opslag 4 int1647.24

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 21.Data-opslag 5 int1647.25

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 22.Data-opslag 6 int1647.26

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 23.Data-opslag 7 int1647.27

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767

- / int16Dataopslag parameter 24.Data-opslag 8 int1647.28

1 = 1 / 1 = 116-bit integer.-32768...32767
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Ongeschaald / uint16Definieert de schaling van parameter 47.1 Data-opslag 1
real32 naar en van 16-bits integer formaat. Deze schaling
wordtgebruiktwanneer dedataopslagparameter het doel
is van ontvangen 16-bit data (gedefinieerd in parameter-
groep62D2DenDDCSontvangdata), ofwanneer dedata-
opslagparameter de bron is van verzonden 16-bit data
(gedefinieerd in parametergroep 61D2DenDDCS verzend
data).

Data opslag 1 real32
type

47.31

De instelling bepaalt ook het zichtbare bereik van de op-
slagparameter.

0Alleen dataopslag. Bereik: -2147483,264 ... 2147473,264.Ongeschaald

1Schaling: 1 = 1. Bereik: -32768 ... 32767.Transparant

2Schaling: 1 = 100. Bereik: -327,68 ... 327,67.Algemeen

3De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

Bereik: -1600,0 ... 1600,0.

4De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.1 Toe-
rentalschaling.

Toerental

Bereik: -30000,00 ... 30000,00.

5De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2 Fre-
quentie schaling.

Frequentie

Bereik: -600,00...600,00.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.2 Data-
opslag 2 real32.

Data opslag 2 real32
type

47.32

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.3 Data-
opslag 3 real32.

Data opslag 3 real32
type

47.33

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.4 Data-
opslag 4 real32.

Data opslag 4 real32
type

47.34

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.5 Data-
opslag 5 real32.

Data opslag 5 real32
type

47.35

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.6 Data-
opslag 6 real32.

Data opslag 6 real32
type

47.36

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.7 Data-
opslag 7 real32.

Data opslag 7 real32
type

47.37

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.

Ongeschaald / uint16Definieert de 16-bits schaling van parameter 47.8 Data-
opslag 8 real32.

Data opslag 8 real32
type

47.38

Zie parameter 47.31 Data opslag 1 real32 type.
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Communicatie-instellingenvoordebedieningspaneelpoort
op de omvormer.

Paneelpoort commu-
nicatie

49

1 NoUnit / uint32Bepaalt het node-ID van de omvormer. Alle apparaten die
op het netwerk aangesloten zijnmoeten een unieke node-
ID hebben.

Node ID nummer49.1

Opmerking:Vooromvormers in eennetwerkwordt aanbevo-
len om ID 1 te reserveren voor reserve/vervangingsomvor-
mers.

1 = 1 / 1 = 1Node-ID.1...32

230,4 kbps / uint32Definieert de overdrachtstoerental van de link.Baud rate49.3

138,4 kbit/s.38,4 kbps

257,6 kbit/s.57,6 kbps

386,4 kbit/s.86,4 kbps

4115,2 kbit/s.115,2 kbps

5230,4 kbit/s.230,4 kbps

10.0 s / uint32Stelt een time-out in voor bedieningspaneel- (of PC tool)
communicatie. Als een communicatieonderbreking langer

Communicatie-verlies
tijd

49.4

duurt dan de time-out, wordt de actie uitgevoerd die is
gespecificeerd in parameter 49.5 Communicatie-verlies
actie.

10 = 1 s / 1000 = 1 sTime-out paneel/PC tool communicatie.0.3 ... 3000.0 s

Fout / uint16Kiest hoedeomvormer zal reagerenopeen communicatie-
fout van het bedieningspaneel (of PC tool).

Communicatie-verlies
actie

49.5

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 49.6
Ververs instellingen.

Zie ook de parameters 49.7 Paneel comm bewaking forc.
en 49.8 Secundaire comm. kwijt actie.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Omvormer schakelt uit bij 7081 Control panel loss. Dit ge-
beurt alleen als besturing wordt verwacht van het bedie-

Fout

ningspaneel (het is geselecteerd als bron van
start/stop/referentie indemomenteelactievebesturingslo-
catie), of als bewaking is geforceerd met parameter 49.7
Paneel comm bewaking forc..

2De omvormer genereert een waarschuwing A7EE Verlies
bedieningspaneel voor en bevriest het toerental op het

Laatste toerental

niveauwaaropdeomvormerwerkte. Dit gebeurt alleen als
de besturing wordt verwacht van het bedieningspaneel,
of als bewaking wordt geforceerd met parameter 49.7
Paneel comm bewaking forc..

Het toerental wordt bepaald op basis van het actuele toe-
rental door een laagdoorlaatfilter van 850 ms.

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.
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3De omvormer genereert een waarschuwing A7EE Verlies
bedieningspaneel voor en stelt het toerental in op het
toerental die is gedefinieerd door parameter 22.41 Veilige
toerentalref (of 28.41 Frequentieref veilig als frequentiere-
ferentiewordtgebruikt).Dit gebeurt alleenalsdebesturing
wordt verwacht vanhetbedieningspaneel, of als bewaking
wordtgeforceerdmetparameter 49.7 Paneel commbewa-
king forc..

Veilige toerentalref

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

5Omvormer genereert een waarschuwing A7EE Verlies be-
dieningspaneel. Dit gebeurt alleen als de besturing wordt
verwacht vanhetbedieningspaneel, of als bewakingwordt
geforceerd met parameter 49.7 Paneel comm bewaking
forc..

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

Gereed / uint16Past de instellingen van de parameters 49.1 Node ID num-
mer...49.5 toe.

Ververs instellingen49.6

Opmerking: Verversen kan een communicatiebreuk veroor-
zaken, daaromkanhet opnieuwaansluiten vandeomvormer
vereist zijn.

0Verversen gereed of niet verzocht.Gereed

1Actualiseer parameters 49.1 Node ID nummer...49.5. De
waarde wordt automatisch teruggezet op Gereed.

Ververs

- / uint16Activeert de communicatiebewaking van het bedienings-
paneel afzonderlijk voor elke besturingslocatie (zie sectie
Lokale besturing t.o.v. externe besturing (pagina 23)).

Paneel comm bewa-
king forc.

49.7

De parameter is primair bedoeld voor het bewaken van de
communicatiemet het paneel wanneer het aangesloten is
op het applicatie-programma en niet geselecteerd is als
een besturingsbron door omvormerparameters.

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt 1gebruikt
wordt.

Ext 1b0

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt2gebruikt
wordt.

Ext 2b1

1 =Communicatie-monitoringactiefwanneer lokalebestu-
ring gebruikt wordt.

Lokaalb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Geen actie / uint16Kiest hoedeomvormer zal reagerenopeen communicatie-
fout van het bedieningspaneel (of PC tool). Deze actie
wordt ondernomen wanneer

Secundaire comm.
kwijt actie

49.8

• het paneel geparametriseerd is als een alternatieve be-
sturings- of referentie-bron, maar op dit moment niet
de actieve bron is, en

• de communicatiebewaking voordeactievebesturingslo-
catie wordt niet geforceerd door parameter 49.7 Paneel
comm bewaking forc..

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

5Omvormer genereert een waarschuwing A7EE Verlies be-
dieningspaneel.

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

rpm / uint16Bepaalt de eenheid voor toerentalreferentie wanneer ge-
geven vanaf het bedieningspaneel.

Paneel TT referentie
unit

49.14

0tpm.rpm

1Percentage van parameter 46.1 Toerentalschaling.%

-30000.00 tpm / re-
al32

Definieert een minimum limiet voor toerentalreferentie
van bedieningspaneel onder externe besturing.

Minimum ext TT ref
paneel

49.15

Bij lokale regeling zijn de limieten in parametergroep 30
Limieten van kracht. Zie de sectie Lokale besturing t.o.v.
externe besturing (pagina 23).

- / 100 = 1 tpmMinimum toerentalreferentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

30000.00 tpm/ real32Definieert een maximum limiet voor toerentalreferentie
van bedieningspaneel onder externe besturing.

Maximum ext TT ref
paneel

49.16

Bij lokale regeling zijn de limieten in parametergroep 30
Limieten van kracht. Zie de sectie Lokale besturing t.o.v.
externe besturing (pagina 23).

- / 100 = 1 tpmMaximum toerentalreferentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.1.

-30000.00 ...
30000.00 tpm

-500.00 Hz / real32Definieert een minimum limiet voor frequentiereferentie
van bedieningspaneel onder externe besturing.

Minimumextfrequen-
tie ref paneel

49.17

Bij lokale regeling zijn de limieten in parametergroep 30
Limieten van kracht. Zie de sectie Lokale besturing t.o.v.
externe besturing (pagina 23).

- / 100 = 1 HzMinimum frequentiereferentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz

500.00 Hz / real32Definieert een maximum limiet voor frequentiereferentie
van bedieningspaneel onder externe besturing.

Maximumextfrequen-
tie ref paneel

49.18

Bij lokale regeling zijn de limieten in parametergroep 30
Limieten van kracht. Zie de sectie Lokale besturing t.o.v.
externe besturing (pagina 23).

- / 100 = 1 HzMaximum frequentiereferentie. Voor 16-bits schaling, zie
parameter 46.2.

-598.00 ... 598.00 Hz
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Automatisch / uint32Selecteert een actuele waarde die getoond wordt in de
rechter bovenhoek van het bedieningspaneel. Deze para-
meter is alleen effectief wanneer het bedieningspaneel
geen actieve referentiebron is.

Paneel actuele bron49.24

0De actieve referentie wordt getoond.Automatisch

140.3 Proces PID setpoint actueel.Proces PID setpoint
act

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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Configuratie van veldbus-communicatie.Veldbus adapter
(FBA)

50

Zie ook het hoofdstuk Veldbusbesturing via een veldbus-
adapter.

Blokkeren / uint16Inschakelen/uitschakelen van de communicatie tussen de
omvormer en veldbusadapter A, en specificeert het slot
waarin de adapter geïnstalleerd is.

FBA A vrijgeven50.1

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter A
uitgeschakeld.

Blokkeren

1Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter A
ingeschakeld. De adapter is in slot 1.

Optie slot 1

2Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter A
ingeschakeld. De adapter is in slot 2.

Optie slot 2

3Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter A
ingeschakeld. De adapter is in slot 3.

Optie slot 3

Geen actie / uint16Kiest hoedeomvormer reageert bij een veldbuscommuni-
catiebreuk. Een tijdvertraging voor de actie kan worden

FBA A comm verlies
func

50.2

gedefinieerd met parameter 50.3 FBA A comm verlies t
out.

Zie ook parameter 50.26 FBA A comm bewaking forc..

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Omvormer schakelt uit op 7510 FBA A communication. Dit
gebeurt alleen als besturing wordt verwacht van de FBA A

Fout

interface (FBA A geselecteerd als bron van start/stop/re-
ferentie in demomenteel actieve besturingslocatie), of als
bewaking is geforceerdmetparameter 50.26 FBAAcomm
bewaking forc..

2Omvormer genereert een waarschuwing A7C1 FBA A com-
munication enbevriest het toerental ophet niveauwaarop

Laatste toerental

de omvormer werkte. Dit gebeurt alleen als besturing
wordt verwacht van de FBA A interface, of als bewaking is
geforceerd met parameter 50.26 FBA A comm bewaking
forc..

Het toerental wordt bepaald op basis van het actuele toe-
rental door een laagdoorlaatfilter van 850 ms.

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.
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3De omvormer genereert een waarschuwing A7C1 FBA A
communication en stelt het toerental in op de waarde die
is gedefinieerd door parameter 22.41 Veilige toerentalref
(als toerentalreferentie wordt gebruikt) of 28.41 Frequen-
tieref veilig (als frequentiereferentie wordt gebruikt).

Veilige toerentalref

Dit gebeurt alleen als besturing wordt verwacht van de
FBAA interface, of als bewaking isgeforceerdmetparame-
ter 50.26 FBA A comm bewaking forc..

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

4Omvormer schakelt uit op 7510 FBA A communication. Dit
gebeurt zelfs hoewel er geen sturing verwacht wordt van
de FBA A interface.

Altijd fout

5Omvormer genereert een A7C1 FBA A communication. Dit
gebeurt alleen als besturing wordt verwacht van de FBA A
interface, of als bewaking is geforceerd met parameter
50.26 FBA A comm bewaking forc..

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

0.3 s / uint16Bepaalt de tijdsvertraging voordat de actie wordt onder-
nomen die is gedefinieerd door parameter 50.2 FBA A
comm verlies func. Het tellen van de tijd begint wanneer
de communicatielink er niet in slaagt het bericht bij te
werken. Als vuistregel moet deze parameter ingesteld
worden op minstens 3 keer het verzend-interval van de
master.

FBA A comm verlies t
out

50.3

Opmerking: Er is een boot-up vertraging van 60 seconden
onmiddellijk na inschakelen. Tijdens de vertraging is de
communicatie-onderbrekingmonitoringuitgeschakeld (maar
de communicatie zelf kan actief zijn).

10 = 1 s / 10 = 1 sTijdsvertraging.0.1 ... 6553.5 s

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 1 ontvangen
van veldbusadapter A.

FBA A ref1 type50.4

Opmerking:Veldbusspecifieke communicatieprofielen kun-
nen verschillende schalingen gebruiken. Raadpleeg de
handleiding van de veldbusadapter voor meer informatie.

0Type en schaal worden automatisch gekozen op basis van
de referentieketen (zie instellingen Koppel, Toerental,
Frequentie) waarop de inkomende referentie is aangeslo-
ten. Als de referentie niet verbonden is met een keten,
wordt er niet geschaald (zoals bij de instelling Transpa-
rant).

Auto

1Er wordt geen schaling toegepast (de 16-bit schaling is 1
= 1 eenheid).

Transparant

2Algemene referentie met een 16-bits schaling van 100 = 1
(d.w.z. integer en twee decimalen).

Algemeen
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3De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

4De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.1 Toe-
rentalschaling.

Toerental

5De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2 Fre-
quentie schaling.

Frequentie

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 2 ontvangen
van veldbusadapter A.

FBA A ref2 type50.5

Zie parameter 50.4 FBA A ref1 type.

Auto / uint16Selecteert het type/debronenschaling vanactuelewaarde
1 die naar het veldbusnetwerk gezonden gaat worden via
veldbusadapter A.

FBA A actueel 1 type50.7

Opmerking:Veldbusspecifieke communicatieprofielen kun-
nen verschillende schalingen gebruiken. Raadpleeg de
handleiding van de veldbusadapter voor meer informatie.

0Type/bron en schaling volgen het type referentie 1 gese-
lecteerd door parameter 50.4 FBA A ref1 type. Zie de indi-
viduele instellingen hieronder voor de bronnen en schalin-
gen.

Auto

1Dedoorparameter 50.10FBAAact1 transparbrongeselec-
teerde waarde wordt als actuele waarde 1 verzonden. Er
wordt geen schaling toegepast (de 16-bit schaling is 1 = 1
eenheid).

Transparant

2De waarde geselecteerd door parameter 50.10 FBA A act1
transpar bron wordt verzonden als actuele waarde 1 met
een 16-bits schaling van 100= 1 eenheid (d.w.z. geheel getal
en twee decimalen).

Algemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 1.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 1. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
1. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

6Motor positie wordt als actuele waarde 1 gezonden. Zie
parameter 90.6 Motor positie geschaald.

Positie

Auto / uint16Selecteert het type/debronenschaling vanactuelewaarde
2 die naar het veldbusnetwerk gezonden gaat worden via
veldbusadapter A.

FBA A actueel 2 type50.8

Zie parameter 50.7 FBA A actueel 1 type.

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron van het veldbusstatuswoord als de
veldbusadapter bijv. door zijn configuratieparameters
(groep 51 FBA A instellingen) op een transparent commu-
nicatieprofiel is ingesteld.

FBAASWtransparan-
te bron

50.9

0Geen bron gekozen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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Niet geselecteerd /
uint32

Als parameter 50.7 FBA A actueel 1 type is ingesteld op
Transparant of Algemeen, selecteert deze parameter de
bron vandeactuelewaarde 1die via veldbusadapter Anaar
het veldbusnetwerk wordt verzonden.

FBA A act1 transpar
bron

50.10

0Geen bron gekozen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Als parameter 50.8 FBA A actueel 2 type is ingesteld op
Transparant of Algemeen, selecteert deze parameter de
bron vandeactuelewaarde 2die via veldbusadapter Anaar
het veldbusnetwerk wordt verzonden.

FBA A act2 transpar
bron

50.11

0Geen bron gekozen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Blokkeren / uint16Maakt de weergave mogelijk van de ruwe (ongewijzigde)
data die zijn ontvangen van en verzonden naar veldbus-
adapter A in de parameters 50.13...50.18.

FBA A debug modus50.12

Deze functionaliteit dient alleen voor debugging gebruikt
te worden.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Tonen van ruwedata van veldbusadapter A uitgeschakeld.Blokkeren

1Tonen van ruwe data van veldbusadapter A ingeschakeld.Snel

0 / uint32Geeft het onbewerkte (ongewijzigde) controlwoord weer
dat door demaster (plc) naar veldbusadapter A wordt ge-
stuurd als de debugging is ingeschakeld met parameter
50.12 FBA A debug modus.

FBA A controlwoord50.13

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Controlwoord dat door master naar veldbusadapter A ge-
zonden is.

00000000…FFFFFFFFh

- / int32Geeft de ruwe (ongewijzigde) referentie REF1 weer die
door de master (plc) naar veldbusadapter A is gestuurd
als dedebugging is ingeschakeldmetparameter 50.12 FBA
A debug modus.

FBA A referentie 150.14

Deze parameter is alleen-lezen.

- / int32Geeft de ruwe (ongewijzigde) referentie REF2 weer die
door de master (plc) naar veldbusadapter A is gestuurd
als debugging is ingeschakeld met parameter 50.12 FBA
A debug modus.

FBA A referentie 250.15

Deze parameter is alleen-lezen.

0 / uint32Geeft het onbewerkte (ongewijzigde) statuswoord weer
dat door veldbusadapter A naar de master (plc) wordt
verzonden als debugging is ingeschakeld met parameter
50.12 FBA A debug modus.

FBA A statuswoord50.16

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Statuswoorddatdoor veldbusadapterAnaarmastergezon-
den is.

00000000…FFFFFFFFh
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- / int32Geeft de onbewerkte (ongewijzigde) actuelewaardeACT1
weer die door veldbusadapter A naar de master (plc) is
verzonden als debugging is ingeschakeld met parameter
50.12 FBA A debug modus.

FBAAactuelewaarde
1

50.17

Deze parameter is alleen-lezen.

- / int32Geeft de ruwe (ongewijzigde) actuele waarde ACT2 weer
die door veldbusadapter A naar de master (plc) is verzon-
den als debugging is ingeschakeld met parameter 50.12
FBA A debug modus.

FBAAactuelewaarde
2

50.18

Deze parameter is alleen-lezen.

Normaal / uint16Selecteert de communicatie tijdniveaus.FBA A tijdniveau sel50.21

In het algemeen verlagen lagere tijdsniveaus van le-
zen/schrijven services de CPU belasting. Onderstaande
tabel toont de tijdsniveaus vande lezen/schrijven services
voor cyclisch hoge en cyclisch lagedatabij elke parameter-
instelling.

Cyclisch laag **Cyclisch hoog *Keuze

2 ms10 msMonitoring

10 ms2 msNormaal

2 ms500 μsSnel

2 ms250 μsZeer snel

* Cyclisch hogedatabestaanuit Statuswoord van veldbus,
Act1 en Act2.

** Cyclische lage data bestaat uit de parameterdata die
zijn toegewezen aan parametergroepen 52 FBA A data in
en 53 FBA A data uit, en acyclische data.

Controlwoord, Ref1 en Ref2 worden behandeld als inter-
rupts die gegenereerd worden bij ontvangst van cyclisch
hoge berichten.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Normaal toerental.Normaal

1Hoog toerental.Snel

2Zeer hoog toerental.Zeer snel

3Laag toerental. Geoptimaliseerd voorPC tool communica-
tie en monitoring gebruik.

Monitoring

- / uint16Activeert debewaking vandeveldbuscommunicatie afzon-
derlijk voor elke besturingslocatie (zie sectie Lokale bestu-
ring t.o.v. externe besturing (pagina 23) op pagina 20).

FBA A comm bewa-
king forc.

50.26

De parameter is primair bedoeld voor het bewaken van de
communicatie met FBA A wanneer het aangesloten is op
het applicatie-programma en niet geselecteerd is als een
besturingsbron door omvormerparameters.

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt 1gebruikt
wordt.

Ext 1b0

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt2gebruikt
wordt.

Ext 2b1
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1 =Communicatie-monitoringactiefwanneer lokalebestu-
ring gebruikt wordt.

Lokaalb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Blokkeren / uint16Inschakelen/uitschakelen van de communicatie tussen de
omvormer en veldbusadapter B, en specificeert het slot
waarin de adapter geïnstalleerd is.

FBA B vrijgeven50.31

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter B
uitgeschakeld.

Blokkeren

1Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter B
ingeschakeld. De adapter is in slot 1.

Optie slot 1

2Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter B
ingeschakeld. De adapter is in slot 2.

Optie slot 2

3Communicatie tussen de omvormer en veldbusadapter B
ingeschakeld. De adapter is in slot 3.

Optie slot 3

Geen actie / uint16Kiest hoedeomvormer reageert bij een veldbuscommuni-
catiebreuk. Een tijdsvertraging voor de actie kan worden
gedefinieerd door parameter 50.33 FBA B comm verlies
timeout.

FBA B comm verlies
func

50.32

Zie ook parameter 50.56 FBA B comm bewaking forc..

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Omvormer schakelt uit op 7520 FBA B communication. Dit
gebeurt alleen als besturing wordt verwacht van de FBA B
interface (FBA B geselecteerd als bron van start/stop/re-
ferentie in demomenteel actieve besturingslocatie), of als
bewaking is geforceerdmetparameter 50.56FBABcomm
bewaking forc..

Fout

2Omvormer genereert een A7C2 FBA B communication en
bevriest het toerental op het niveauwaarop de omvormer
werkte. Dit gebeurt alleen als besturing wordt verwacht
van de FBA B interface, of als bewaking is geforceerd met
parameter 50.56 FBA B comm bewaking forc..

Laatste toerental

Het toerental wordt bepaald op basis van het actuele toe-
rental door een laagdoorlaatfilter van 850 ms.

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.
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3De omvormer genereert een A7C2 FBA B communication
en stelt het toerental in op de waarde die is gedefinieerd
door parameter 22.41 Veilige toerentalref (als toerentalre-
ferentie wordt gebruikt) of 28.41 Frequentieref veilig als
frequentiereferentie wordt gebruikt).

Veilige toerentalref

Dit gebeurt alleen als besturing wordt verwacht van de
FBAB interface, of als bewaking isgeforceerdmetparame-
ter 50.56 FBA B comm bewaking forc..

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

4Omvormer schakelt uit op 7520 FBA B communication. Dit
gebeurt zelfs hoewel er geen sturing verwacht wordt van
de FBA B interface.

Altijd fout

5Omvormer genereert een wwarschuwing A7C2 FBA B
communication. Dit gebeurt alleen als besturing wordt
verwacht van de FBA B interface, of als bewaking is gefor-
ceerd met parameter 50.56 FBA B comm bewaking forc..

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

0.3 s / uint16Bepaalt de tijdsvertraging voordat de door parameter
50.32 FBA B comm verlies func gedefinieerde actie wordt
ondernomen. Het tellen van de tijd begint wanneer de
communicatielink er niet in slaagt hetbericht bij tewerken.

FBA B comm verlies
timeout

50.33

Als vuistregel moet deze parameter ingesteld worden op
minstens 3 keer het verzend-interval van de master.

Opmerking: Er is een boot-up vertraging van 60 seconden
onmiddellijk na inschakelen. Tijdens de vertraging is de
communicatie-onderbrekingmonitoringuitgeschakeld (maar
de communicatie zelf kan actief zijn).

10 = 1 s / 10 = 1 sTijdsvertraging.0.1 ... 6553.5 s

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 1 ontvangen
van veldbusadapter B.

FBA B ref1 type50.34

Zie parameter 50.4 FBA A ref1 type.

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 2 ontvangen
van veldbusadapter B.

FBA B ref2 type50.35

Zie parameter 50.4 FBA A ref1 type.

Auto / uint16Selecteert het type/debronenschaling vanactuelewaarde
1 die naar het veldbusnetwerk gezonden gaat worden via
veldbusadapter B.

FBA B actueel 1 type50.37

Zie parameter 50.7 FBA A actueel 1 type.

Auto / uint16Selecteert het type/debronenschaling vanactuelewaarde
2 die naar het veldbusnetwerk gezonden gaat worden via
veldbusadapter B.

FBA B actueel 2 type50.38

Zie parameter 50.8 FBA A actueel 2 type.
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Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron van het veldbusstatuswoord als de
veldbusadapter bijv. door zijn configuratieparameters
(groep 54 FBA B instellingen) op een transparent commu-
nicatieprofiel is ingesteld.

FBABSWtransparan-
te bron

50.39

0Geen bron gekozen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Als parameter 50.37 FBA B actueel 1 type is ingesteld op
Transparant of Algemeen, selecteert deze parameter de
bron vandeactuelewaarde 1die via veldbusadapter Bnaar
het veldbusnetwerk wordt verzonden.

FBA B act1 transpar
bron

50.40

0Geen bron gekozen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Als parameter 50.38 FBA B actueel 2 type is ingesteld op
Transparant of Algemeen, selecteert deze parameter de
bron vandeactuelewaarde 2die via veldbusadapter Bnaar
het veldbusnetwerk wordt verzonden.

FBA B act2 transpar
bron

50.41

0Geen bron gekozen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Blokkeren / uint16Maakt de weergave mogelijk van de ruwe (ongewijzigde)
data die zijn ontvangen van en verzonden naar veldbus-
adapter B in de parameters 50.43...50.48.

FBA B debug modus50.42

Deze functionaliteit dient alleen voor debugging gebruikt
te worden.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Tonen van ruwedata van veldbusadapter Buitgeschakeld.Blokkeren

1Tonen van ruwe data van veldbusadapter B ingeschakeld.Snel

0 / uint32Geeft het onbewerkte (ongewijzigde) controlwoord weer
dat door de master (plc) naar de veldbusadapter B wordt
gestuurd als dedebugging is ingeschakeldmetparameter
50.42 FBA B debug modus.

FBA B controlwoord50.43

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Controlwoord dat door master naar veldbusadapter B ge-
zonden is.

00000000…FFFFFFFFh

- / int32Geeft de ruwe (ongewijzigde) referentie REF1 weer die
door demaster (plc) naar de veldbusadapter B is gestuurd
als de debugging is ingeschakeld met parameter 50.42
FBA B debug modus.

FBA B referentie 150.44

Deze parameter is alleen-lezen.

- / int32Geeft de ruwe (ongewijzigde) referentie REF2 weer die
door demaster (plc) naar de veldbusadapter B is gestuurd
als de debugging is ingeschakeld met parameter 50.42
FBA B debug modus.

FBA B referentie 250.45

Deze parameter is alleen-lezen.
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0 / uint32Geeft het onbewerkte (ongewijzigde) statuswoord weer
dat door veldbusadapter B naar de master (plc) wordt
verzondenalsdedebugging is ingeschakeldmetparameter
50.42 FBA B debug modus.

FBA B statuswoord50.46

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Statuswoorddatdoor veldbusadapterBnaarmastergezon-
den is.

00000000…FFFFFFFFh

- / int32Geeft de onbewerkte (ongewijzigde) actuelewaardeACT1
weer die door veldbusadapter B naar de master (plc) is
verzonden als debugging is ingeschakeld met parameter
50.42 FBA B debug modus.

FBABactuelewaarde
1

50.47

Deze parameter is alleen-lezen.

- / int32Geeft de ruwe (ongewijzigde) actuele waarde ACT2 weer
die door veldbusadapter B naar de master (plc) is verzon-
den als debugging is ingeschakeld met parameter 50.42
FBA B debug modus.

FBABactuelewaarde
2

50.48

Deze parameter is alleen-lezen.

Normaal / uint16Selecteert de communicatie tijdniveaus.FBA B tijdniveau sel50.51

In het algemeen verlagen lagere tijdsniveaus van le-
zen/schrijven services de CPU belasting. Onderstaande
tabel toont de tijdsniveaus vande lezen/schrijven services
voor cyclisch hoge en cyclisch lagedatabij elke parameter-
instelling.

Cyclisch laag **Cyclisch hoog *Keuze

2 ms10 msMonitoring

10 ms2 msNormaal

2 ms500 μsSnel

2 ms250 μsZeer snel

* Cyclisch hogedatabestaanuit Statuswoord van veldbus,
Act1 en Act2.

** Cyclische lage data bestaat uit de parameterdata die
zijn toegewezen aan parametergroepen 55 FBA B data in
en 56 FBA B data uit, en acyclische data.

Controlwoord, Ref1 en Ref2 worden behandeld als inter-
rupts die gegenereerd worden bij ontvangst van cyclisch
hoge berichten.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Normaal toerental.Normaal

1Hoog toerental.Snel

2Zeer hoog toerental.Zeer snel

3Laag toerental. Geoptimaliseerd voorPC tool communica-
tie en monitoring gebruik.

Monitoring
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- / uint16Activeert debewaking vandeveldbuscommunicatie afzon-
derlijk voor elke besturingslocatie (zie sectie Lokale bestu-
ring t.o.v. externe besturing (pagina 23)).

FBA B comm bewa-
king forc.

50.56

De parameter is primair bedoeld voor het bewaken van de
communicatie met FBA B wanneer het aangesloten is op
het applicatie-programma en niet geselecteerd is als een
besturingsbron door omvormerparameters.

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt 1gebruikt
wordt.

Ext 1b0

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt2gebruikt
wordt.

Ext 2b1

1 =Communicatie-monitoringactiefwanneer lokalebestu-
ring gebruikt wordt.

Lokaalb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Vrijgeven / uint16Schakelt de automatische detectie van de FBA in of uit.Automatische FBA-
detectie

50.99

Opmerking: FBA automatische detectie werkt slechts met
één veldbusadapter.

0Automatische detectie van FBA is uitgeschakeld.Blokkeren

1Automatische detectie van FBA is ingeschakeld.Vrijgeven
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Configuratie veldbusadapter A.FBA A instellingen51

Geen / uint16Geeft het type weer van de aangesloten veldbusadapter-
module.

FBA A type51.1

0 = Module is niet gevonden of niet goed aangesloten, of
is uitgeschakeld door parameter 50.1 FBA A vrijgeven; 1 =
FPBA; 32=FCAN; 37=FDNA; 101=FCNA, 128=FENA-11/21;
135 = FECA; 136 = FEPL; 485 = FSCA.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16Parameters 51.02...51.26 zijn specifiek voor adaptermodu-
les. Zie, voor meer informatie, de documentatie van de

FBA A Par251.2

veldbusadaptermodule. Merk op dat niet al deze parame-
ters noodzakelijkerwijs in gebruik zijn.

1 = 1 / 1 = 1Configuratieparameter veldbusadapter.0...65535

............

- / uint16Zie parameter 51.2 FBA A Par2.FBA A Par2651.26

1 = 1 / 1 = 1Configuratieparameter veldbusadapter.0...65535

Gereed / uint16Valideert eventueel gewijzigde configuratie-instellingen
van de veldbusadaptermodule. Na het verversenwordt de
waarde automatisch teruggezet op Gereed.

FBA A par verversen51.27

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Klaar met opschonen.Gereed

1Bezig met verversen.Ververs

0 / uint16Toont de parametertabel-revisie van de mapping file van
de veldbusadaptermodule (die in het geheugen van de
omvormer opgeslagen is).

FBA A par tabel ver51.28

In het formaat axyz,waarbij ax =belangrijkste tabelrevisie-
nummer; yz = minder belangrijke tabelrevisienummer.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Parametertabel-versie van de adaptermodule.0000…FFFFh

- / uint16Toont de omvormertype-code in de mapping file van de
veldbusadaptermodule (die inhetgeheugenvandeomvor-
mer opgeslagen is).

FBAAomvormer type
code

51.29

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1 = 1Omvormertype-codedie in demapping file opgeslagen is.

- / uint16Toont de mapping-file revisie van de veldbusadaptermo-
dule die is opgeslagen in het geheugen van de omvormer
in decimaal format.

FBA A mapping file
ver

51.30

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1 = 1Mapping-file revisie.

Niet geconfigureerd /
uint16

Toontde status vande communicatie vande veldbusadap-
termodule.

D2FBA A comm sta-
tus

51.31

0Adapter is niet geconfigureerd.Niet geconfigureerd

1Adapter is aan het initialiseren.Bezig met init
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2Er is een time-out opgetreden in de communicatie tussen
de adapter en de omvormer.

Time-out

3Adapter configuratie fout: mapping file niet gevonden in
het file-systeem van de omvormer, of het uploaden van de
mapping file is meer dan drie keer mislukt.

Configuratie fout

4Veldbuscommunicatie is offline.Off-line

5Veldbuscommunicatie is on-line, of de veldbusadapter is
zodanig geconfigureerd dat deze geen communicatie-on-
derbrekingdetecteert. Zie, voormeer informatie, dedocu-
mentatie van de veldbusadapter.

On-line

6Adapter voert een hardwarereset uit.Reset

0 / uint16Toont de patch en build versies van de firmware van de
adaptermodule in het formaat xxyy, waarbij xx = patch
versie nummer, yy = build versie nummer.

FBA A comm SW ver51.32

Voorbeeld: C802 = 200.02 (patch versie 200, build versie
2).

1 = 1Patch en build versies van firmware van adaptermodule.0000…FFFFh

0 / uint16Toont de belangrijke enminder belangrijke versies van de
firmware van de adaptermodule in formaat xyy, waarbij x
= getal voor grote revisies, yy = getal voor kleine revisies.

FBA A appl SW ver51.33

Voorbeeld: 300 = 3.00 (Hoofdversie 3, secundaire versie
00).

1 = 1Hoofd- en secundaire versies van firmware van adaptermo-
dule.

0000…FFFFh
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Keuze van data die van de omvormer naar de veldbusbe-
sturing overgedragen worden via veldbusadapter A.

Opmerking: 32-bits waarden vereisen twee opeenvolgende
parameters. Telkenswanneer er een 32-bitswaardegeselec-
teerd is in eendataparameter,wordt de volgendeparameter
automatisch gereserveerd.

FBA A data in52

Geen / uint32De parameters 52.01...52.12 selecteren de data die via
veldbusadapter A van de omvormer naar de veldbuscon-
troller moeten worden overgedragen.

FBA A data in152.1

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

4Statuswoord (16 bits)SW 16bit

5Actuele waarde ACT1 (16 bits)Act1 16bit

6Actuele waarde ACT2 (16 bits)Act2 16bit

11Controlwoord (32 bits)CW 32bit

12Referentie REF1 (32 bits)Ref1 32bit

13Referentie REF2 (32 bits)Ref2 32bit

14Statuswoord (32 bits)SW 32bit

15Actuele waarde ACT1 (32 bits)Act1 32bit

16Actuele waarde ACT2 (32 bits)Act2 32bit

24Statuswoord 2 (16 bits)SW2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

............

Geen / uint32Zie parameter 52.1 FBA A data in1.FBA A data in1252.12
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Keuze van data die van de veldbusbesturing naar de om-
vormer overgedragen worden via veldbusadapter A.

Opmerking: 32-bits waarden vereisen twee opeenvolgende
parameters. Telkenswanneer er een 32-bitswaardegeselec-
teerd is in eendataparameter,wordt de volgendeparameter
automatisch gereserveerd.

FBA A data uit53

Geen / uint32Met de parameters 53.01...53.12 worden de data geselec-
teerd die via veldbusadapter A van de veldbuscontroller
naar de omvormer moeten worden overgedragen.

FBA A data uit153.1

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

11Controlwoord (32 bits)CW 32bit

12Referentie REF1 (32 bits)Ref1 32bit

13Referentie REF2 (32 bits)Ref2 32bit

21Controlwoord 2 (16 bits)CW2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Met de parameters 53.01...53.12 worden de data geselec-
teerd die via veldbusadapter A van de veldbuscontroller
naar de omvormer moeten worden overgedragen.

FBA A data uit253.2

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

11Controlwoord (32 bits)CW 32bit

12Referentie REF1 (32 bits)Ref1 32bit

13Referentie REF2 (32 bits)Ref2 32bit

21Controlwoord 2 (16 bits)CW2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Zie parameter 53.1 FBA A data uit1.FBA A data uit1253.12
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Configuratie van veldbusadapter B.FBA B instellingen54

Geen / uint16Geeft het type weer van de aangesloten veldbusadapter-
module. 0 = Module is niet gevonden of niet goed aange-

FBA B type54.1

sloten, of is uitgeschakeld door parameter 50.31 FBA B
vrijgeven; 1 = FPBA; 32 = FCAN; 37 = FDNA; 101 = FCNA, 128
= FENA-11/21; 135 = FECA; 136 = FEPL; 485 = FSCA.

Deze parameter is alleen-lezen.

- / uint16Parameters 54.02...54.26 zijn specifiek voor adaptermodu-
les. Zie, voor meer informatie, de documentatie van de

FBA B Par254.2

veldbusadaptermodule. Merk op dat niet al deze parame-
ters noodzakelijkerwijs in gebruik zijn.

1 = 1 / 1 = 1Configuratieparameter veldbusadapter.0.0 ... 65535.0

............

- / uint16Zie parameter 54.2 FBA B Par2.FBA B Par2654.26

1 = 1 / 1 = 1Configuratieparameter veldbusadapter.0.0 ... 65535.0

Gereed / uint16Valideert eventueel gewijzigde configuratie-instellingen
van de veldbusadaptermodule. Na het verversenwordt de
waarde automatisch teruggezet op Gereed.

FBA B par verversen54.27

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Klaar met opschonen.Gereed

1Bezig met verversen.Ververs

0 / uint16Toont de parametertabel-revisie van de mapping file van
de veldbusadaptermodule (die in het geheugen van de

FBA B par tabel ver54.28

omvormer opgeslagen is). In het formaat axyz, waarbij ax
=belangrijkste tabelrevisienummer; yz=minderbelangrijke
tabelrevisienummer.

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Parametertabel-versie van de adaptermodule.0000…FFFFh

- / uint16Toont de omvormertype-code in de mapping file van de
veldbusadaptermodule (die inhetgeheugenvandeomvor-
mer opgeslagen is).

FBABomvormer type
code

54.29

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1 = 1Omvormertype-codedie in demapping file opgeslagen is.0...65535

- / uint16Toont de mapping-file revisie van de veldbusadaptermo-
dule die is opgeslagen in het geheugen van de omvormer
in decimaal format.

FBA B mapping file
ver

54.30

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1 = 1Mapping-file revisie.0...65535

Niet geconfigureerd /
uint16

Toontde status vande communicatie vande veldbusadap-
termodule.

D2FBA B comm sta-
tus

54.31

0Adapter is niet geconfigureerd.Niet geconfigureerd

1Adapter is aan het initialiseren.Bezig met init

2Er is een time-out opgetreden in de communicatie tussen
de adapter en de omvormer.

Time-out
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3Adapter configuratie fout: mapping file niet gevonden in
het file-systeem van de omvormer, of het uploaden van de
mapping file is meer dan drie keer mislukt.

Configuratie fout

4Veldbuscommunicatie is offline.Off-line

5Veldbuscommunicatie is on-line, of de veldbusadapter is
zodanig geconfigureerd dat deze geen communicatie-on-
derbrekingdetecteert. Zie, voormeer informatie, dedocu-
mentatie van de veldbusadapter.

On-line

6Adapter voert een hardwarereset uit.Reset

0 / uint16Toont de patch en build versies van de firmware van de
adaptermodule in het formaat xxyy, waarbij xx = patch
versie nummer, yy = build versie nummer.

FBA B comm SW ver54.32

Voorbeeld: C802 = 200.02 (patch versie 200, build versie
2).

1 = 1Patch en build versies van firmware van adaptermodule.0000…FFFFh

0 / uint16Toont de belangrijke enminder belangrijke versies van de
firmware van de adaptermodule in formaat xyy, waarbij x
= getal voor grote revisies, yy = getal voor kleine revisies.

FBA B appl SW ver54.33

Voorbeeld: 300 = 3.00 (Hoofdversie 3, secundaire versie
00).

1 = 1Hoofd- en secundaire versies van firmware van adaptermo-
dule.

0000…FFFFh
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Selectie van de gegevens die via veldbusadapter B van de
omvormer naar de veldbuscontroller moeten worden
overgedragen.

FBA B data in55

Geen / uint32De parameters 55.01...55.12 selecteren de data die via
veldbusadapter B van de omvormer naar de veldbuscon-
troller moeten worden verzonden.

FBA B data in155.1

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

4Statuswoord (16 bits)SW 16bit

5Actuele waarde ACT1 (16 bits)Act1 16bit

6Actuele waarde ACT2 (16 bits)Act2 16bit

11Controlwoord (32 bits)CW 32bit

12Referentie REF1 (32 bits)Ref1 32bit

13Referentie REF2 (32 bits)Ref2 32bit

14Statuswoord (32 bits)SW 32bit

15Actuele waarde ACT1 (32 bits)Act1 32bit

16Actuele waarde ACT2 (32 bits)Act2 32bit

24Statuswoord 2 (16 bits)SW2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

............

Geen / uint32Zie parameter 55.1 FBA B data in1.FBA B data in1255.12
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Selectie van de data die via veldbusadapter B moeten
worden overgedragen van de veldbuscontroller naar de
omvormer.

FBA B data uit56

Geen / uint32De parameters 56.01...56.12 selecteren de data die via
veldbusadapter B vande veldbuscontroller naar deomvor-
mer moeten worden overgedragen.

FBA B data uit156.1

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

11Controlwoord (32 bits)CW 32bit

12Referentie REF1 (32 bits)Ref1 32bit

13Referentie REF2 (32 bits)Ref2 32bit

21Controlwoord 2 (16 bits)CW2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

............

Geen / uint32Zie parameter 56.1 FBA B data uit1.FBA B data uit1256.12
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Configuratie vandegeïntegreerde veldbus (EFB) interface.Interne veldbus58

Zie ook hoofdstuk Veldbusbesturing via de geïntegreerde
veldbusinterface (EFB).

Geen / uint16Inschakelen/uitschakelen vandegeïntegreerde veldbusin-
terface en selecteert het te gebruiken protocol.

Protocol vrijgeven58.1

Opmerking:
• Wanneer de geïntegreerde veldbusinterface ingescha-

keld is, wordt de drive-to-drive link functionaliteit auto-
matisch uitgeschakeld.

• Deze parameter kan niet gewijzigd worden terwijl de
omvormer in bedrijf is.

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Geen

1Geïntegreerdeveldbusinterface is ingeschakeldengebruikt
het Modbus RTU protocol.

Modbus RTU

0 / uint16Toont het protocol-ID en revisie.Protocol ID58.2

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Protocol-ID en revisie.0000…FFFFh

1 NoUnit / uint16Definieert het node-adres vandeomvormer in de veldbus-
link.Waarden 1…247 zijn toegestaan. Twee apparatenmet
hetzelfde adres mogen niet gelijktijdig on-line zijn.

Node adres58.3

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

1 = 1 / 1 = 1Node-adres (waarden 1…247 kunnen toegestaanworden).0...255

19,2 kbps / uint16Selecteert de overdrachttoerental van de veldbuslink.Baud rate58.4

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

14,8 kbit/s.4,8 kbit/s

29,6 kbit/s.9,6 kbps

319,2 kbit/s.19,2 kbps

438,4 kbit/s.38,4 kbps

557,6 kbit/s.57,6 kbps

676,8 kbit/s.76,8 kbps

7115,2 kbit/s.115,2 kbps

8 EVEN 1 / uint16Selecteert het type pariteitsbit en het aantal stopbits.Pariteit58.5

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

0Acht databits, geen pariteitsbit, één stopbit.8 GEEN 1

1Acht databits, geen pariteitsbit, twee stopbits.8 GEEN 2

2Acht databits, even pariteitsbit, één stopbit.8 EVEN 1
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3Acht databits, oneven pariteitsbit, één stopbit.8 ONEVEN 1

Vrijgegeven / uint16Valideert eventuele wijzigingen in de EFB-instellingen, of
activeert stille modus.

Communicatie stu-
ring

58.6

0Normaal bedrijf.Vrijgegeven

1Valideert eventuele gewijzigde EFB-configuratie instellin-
gen. Wordt automatisch teruggezet naar Vrijgegeven.

Ververs instellingen

2Activeert stille modus (er worden geen berichten overge-
dragen).

Stille modus

De stille modus kan worden beëindigd door de selectie
Ververs instellingen van deze parameter te activeren.

- / uint16Geeft de status van de EFB-communicatie weer.Communicatie dia-
gnostiek

58.7

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = EFB initialisatie misluktInit misluktb0

1 = Node-adres niet toegestaan door protocolAdr config foutb1

1 = Omvormer mag niet verzendenStille modusb2

0 = Omvormer mag verzenden

GereserveerdAutobaudingb3

1=Foutengedetecteerd (A/Bdradenmogelijk verwisseld)Bedradingsfoutb4

1 = Fout gedetecteerd: controleer de parameters 58.04 en
58.05

Pariteitsfoutb5

1 = Fout gedetecteerd: controleer de parameters 58.05 en
58.04

Baud rate foutb6

1 = 0 bytes ontvangen gedurende de laatste 5 secondenGeen bus activiteitb7

1 =0pakketten (geadresseerdaanwelk apparaatdanook)
gedetecteerd gedurende de laatste 5 seconden

Geen pakkettenb8

1=Foutengedetecteerd (interferentie, of een ander appa-
raat met hetzelfde adres online)

Ruis of adresseer-
fout

b9

1=0pakkettengericht aandeomvormerontvangenbinnen
time-out (58.16)

Comm verliesb10

1 = Geen controlwoord of referenties ontvangen binnen
time-out (58.16)

CW/Ref verliesb11

GereserveerdNiet actiefb12

1 = Protocolafhankelijke statusinformatieProtocol 1b13

1 = Protocolafhankelijke statusinformatieProtocol 2b14

1 = Problemen met oproepen aan besturingsprogramma
van de omvormer

Interne foutb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 NoUnit / uint32Toont een telling vangeldige pakkettengeadresseerd aan
de omvormer.

Ontvangenpakketten58.8

Tijdens normaal bedrijf neemt dit aantal steeds toe.

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.
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1 = 1 / 1 = 1Aantal ontvangen pakketten geadresseerd aan de omvor-
mer.

0...4294967295

0 NoUnit / uint32Toont een telling van geldige pakketten verzonden door
de omvormer.

Verzondenpakketten58.9

Tijdens normaal bedrijf neemt dit aantal steeds toe.

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

1 = 1 / 1 = 1Aantal verzonden pakketten.0...4294967295

0 NoUnit / uint32Toont een telling vangeldige pakkettengeadresseerd aan
om het even welk apparaat op de bus. Tijdens normaal
bedrijf neemt dit aantal steeds toe.

Alle pakketten58.10

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

1 = 1 / 1 = 1Totale aantal ontvangen pakketten.0...4294967295

0 NoUnit / uint32Toont een telling van karakterfouten ontvangen door de
omvormer. Een toenemend aantal geeft een configuratie-
probleem op de bus aan.

UART fouten58.11

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

1 = 1 / 1 = 1Aantal UART fouten.0...4294967295

0 NoUnit / uint32Toont een telling vanpakkettenmet eenCRC-fout ontvan-
gendoordeomvormer. Een toenemendaantal geeft inter-
ferentie op de bus aan.

CRC fouten58.12

Kan gereset worden op het bedieningspaneel door Reset
meer dan 3 seconden ingedrukt te houden.

1 = 1 / 1 = 1Aantal CRC-fouten.0...4294967295

Fout / uint16Selecteert hoedeomvormermoet reagerenop verbreking
van de EFB-communicatie.

Communicatie-verlies
actie

58.14

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

Zie ookdeparameters 58.15Comm-verliesmodusen58.16
Communicatie-verlies tijd.

0Geen actie ondernomen (bewaking uitgeschakeld).Nee

1Omvormer schakelt uit op 6681 EFB communication loss.
Dit gebeurt alleen als controle wordt verwacht van de EFB
(EFB geselecteerd als bron van start/stop/referentie in
de momenteel actieve controleplaats), of als bewaking is
geforceerd met parameter 58.36 EFB comm bewaking
forc..

Fout
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2De omvormer genereert een waarschuwing A7CE EFB
comm loss en bevriest het toerental op het niveauwaarop
deomvormerwerkte. Dit gebeurt alleen als controlewordt
verwacht vandeEFB, of als bewakingwordt afgedwongen
met parameter 58.36 EFB comm bewaking forc..

Laatste toerental

Het toerental wordt bepaald op basis van het actuele toe-
rental door een laagdoorlaatfilter van 850 ms.

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

3De omvormer genereert een waarschuwing A7CE EFB
comm loss en stelt het toerental in op het toerental dat is
gedefinieerddoor parameter 22.41 Veilige toerentalref (of
28.41 Frequentieref veilig als frequentiereferentie wordt
gebruikt). Dit gebeurt alleen als controle wordt verwacht
van de EFB, of als bewaking wordt afgedwongen met pa-
rameter 58.36 EFB comm bewaking forc..

Veilige toerentalref

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

4Omvormer schakelt uit op 6681 EFB communication loss.
Dit gebeurt hoewel er geen besturing verwacht wordt van
de EFB.

Altijd fout

5Omvormer genereert een waarschuwing A7CE EFB comm
loss. Dit gebeurt alleen als controle wordt verwacht van
de EFB, of als bewakingwordt afgedwongenmet parame-
ter 58.36 EFB comm bewaking forc..

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

Cw / Ref1 / Ref2 /
uint16

Bepaaltwelkeberichttypesde time-out teller resetten voor
het detecteren van een EFB-communicatieverlies.

Comm-verliesmodus58.15

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

See also parameters 58.14 Communicatie-verlies actie en
58.16 Communicatie-verlies tijd.

1Elk willekeurig bericht geadresseerd aan de omvormer re-
set de time-out.

Elk bericht

2Schrijven van het controlwoord of een referentie van de
veldbus reset de time-out.

Cw / Ref1 / Ref2
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3.0 s / uint16Stelt een time-out in voor EFB-communicatie. Als een
communicatieonderbreking langerduurtdande time-out,
wordt de actie uitgevoerddie is gespecificeerd in parame-
ter 58.14 Communicatie-verlies actie.

Communicatie-verlies
tijd

58.16

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

Opmerking: Er is een boot-up vertraging van 30 seconden
onmiddellijk na inschakelen. Tijdens de vertraging is de
communicatie-onderbrekingmonitoringuitgeschakeld (maar
de communicatie zelf kan actief zijn).
Zie ook parameter 58.15 Comm-verlies modus.

1 = 1 s / 10 = 1 sEFB communicatie time-out.0.0 ... 6000.0 s

0 ms / uint16Definieert een minimum responsvertraging naast een
eventuele vaste vertraging opgelegd door het protocol.

Verzend vertraging58.17

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

1 = 1 ms / 1 = 1 msMinimum respons-vertraging.0...65535 ms

0 / uint32Toont het ruwe (ongewijzigde) controlwoord dat door de
Modbus-controller naar de omvormer gestuurd is. Voor
debugging doeleinden.

EFB controlwoord58.18

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Controlwoord dat door de Modbus-controller naar de om-
vormer gestuurd is.

00000000…FFFFFFFFh

0 / uint32Geeft het onbewerkte (ongewijzigde) statuswoord weer
dat door de omvormer naar de Modbus-controller wordt
gestuurd. Voor debugging doeleinden.

EFB statuswoord58.19

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1Statuswoord dat door de omvormer naar de Modbus-con-
troller gestuurd is.

00000000…FFFFFFFFh

ABB Omvormers /
uint16

Bepaalt het besturingsprofiel gebruikt door het protocol.Besturings-profiel58.25

0ABB-omvormerprofiel (met een 16-bits controlwoord)met
registers in het klassieke format voor achterwaartse
compatibiliteit.

ABB Omvormers

2Transparent profiel (16-bits of 32-bits controlwoord) met
registers in het klassieke format.

Transparant

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 1 ontvangen
via de geïntegreerde veldbusinterface.

EFB ref1 type58.26

Degeschaalde referentiewordtweergegevendoor 3.9 EFB
referentie 1.
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0Type en schaal worden automatisch gekozen op basis van
de referentieketen (zie instellingen Koppel, Toerental,
Frequentie) waarop de inkomende referentie is aangeslo-
ten. Als de referentie niet verbonden is met een keten,
wordt er niet geschaald (zoals bij de instelling Transpa-
rant).

Auto

1Er wordt geen schaling toegepast.Transparant

2Algemene referentie met een schaling van 100 = 1 (d.w.z.
integer en twee decimalen).

Algemeen

3De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

4De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.1 Toe-
rentalschaling.

Toerental

5De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2 Fre-
quentie schaling.

Frequentie

Koppel / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 2 ontvangen
via de geïntegreerde veldbusinterface.

EFB ref2 type58.27

De geschaalde referentie wordt weergegeven door 3.10
EFB referentie 2.

Zie parameter 58.26 EFB ref1 type voor de selecties.

Auto / uint16Selecteert het type/debronenschaling vanactuelewaarde
1 die naar het veldbusnetwerk gezonden gaat worden via
de geïntegreerde veldbusinterface.

EFB act1 type58.28

0Type/bron en schaling volgen het type referentie 1 gese-
lecteerd door parameter 58.26 EFB ref1 type. Zie de indivi-
duele instellingenhieronder voordebronnenenschalingen.

Auto

1De door parameter 58.31 EFB act1 transpar bron geselec-
teerde waarde wordt als actuele waarde 1 verzonden. Er
wordt geen schaling toegepast (de 16-bit schaling is 1 = 1
eenheid).

Transparant

2De door parameter 58.31 EFB act1 transpar bron geselec-
teerde waarde wordt verzonden als actuele waarde 1 met
een 16-bits schaling van 100= 1 eenheid (d.w.z. geheel getal
en twee decimalen).

Algemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 1.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 1. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
1. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

6Motor positie wordt als actuele waarde 1 gezonden. Zie
parameter 90.6 Motor positie geschaald.

Positie

Koppel / uint16Selecteert het type/debronenschaling vanactuelewaarde
2 die naar het veldbusnetwerk gezonden gaat worden via
de geïntegreerde veldbusinterface.

EFB act2 type58.29
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0Type/bron en schaling volgen het type referentie 2 gese-
lecteerd door parameter 58.27 EFB ref2 type. Zie de indivi-
duele instellingenhieronder voordebronnenenschalingen.

Auto

1De door parameter 58.32 EFB act2 transpar bron geselec-
teerde waarde wordt als actuele waarde 2 verzonden. Er
wordt geen schaling toegepast (de 16-bit schaling is 1 = 1
eenheid).

Transparant

2De door parameter 58.32 EFB act2 transpar bron geselec-
teerde waarde wordt verzonden als actuele waarde 2 met
een 16-bits schaling van 100= 1 eenheid (d.w.z. geheel getal
en twee decimalen).

Algemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 2.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 2. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
2. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

6Motor positie wordt als actuele waarde 1 gezonden. Zie
parameter 90.6 Motor positie geschaald.

Positie

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron van het statuswoord wanneer 58.25
Besturings-profiel is ingesteld op Transparant.

EFB statusw. tran-
spar bron

58.30

0Geen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron van actuele waarde 1 wanneer 58.28
EFB act1 type is ingesteld op Transparant of Algemeen.

EFB act1 transpar
bron

58.31

0Geen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert de bron van actuele waarde 1 wanneer 58.29
EFB act2 type is ingesteld op Transparant of Algemeen.

EFB act2 transpar
bron

58.32

0Geen.Niet geselecteerd

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Modus 0 / uint16Bepaalt de mapping tussen parameters en houdregisters
in het 400101…465535 Modbus register-bereik.

Adresseer-modus58.33

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

016-bits waarden (groepen 1...99, indexen 1...99):Modus 0

Registeradres = 400000 + 100 × parametergroep + para-
meterindex. Bijvoorbeeld: parameter 22.80 zou gemapt
worden naar register 400000 + 2200 + 80 = 402280.

32-bits waarden (groepen 1...99, indexen 1...99):

Registeradres = 420000 + 200 × parametergroep +
2 × parameterindex. Bijvoorbeeld: parameter 22.80 zou
gemapt worden naar register 420000 + 4400 + 160 =
424560.
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116-bits waarden (groepen 1...255, indexen 1...255):Modus 1

Registeradres = 400000 + 256 × parametergroep + para-
meterindex. Bijvoorbeeld: parameter 22.80 zou gemapt
worden naar register 400000 + 5632 + 80 = 405712.

232-bits waarden (groepen 1...127, indexen 1...255):Modus 2

Registeradres = 400000 + 512 × parametergroep + 2 × pa-
rameterindex. Bijvoorbeeld: parameter 22.80 zou gemapt
worden naar register 400000 + 11264 + 160 = 411424.

LAAG-HOOG / uint16Kiest in welke volgorde 16-bits registers van 32-bits para-
meters overgedragen worden.

Woordvolgorde58.34

Voor elk register bevat de eerste byte de byte van hoge
orde en de tweede byte bevat de byte van lage orde.

Wijzigingen aan deze parameter worden van kracht nadat
de besturingseenheid opnieuw is opgestart of nadat de
nieuwe instellingen zijn gevalideerd door parameter 58.6
Communicatie sturing.

0Het eerste register bevat het woord van hoge orde, het
tweede bevat het woord van lage orde.

HOOG-LAAG

1Het eerste register bevat het woord van lage orde, het
tweede bevat het woord van hoge orde.

LAAG-HOOG

- / uint16Activeert debewaking vandeveldbuscommunicatie afzon-
derlijk voor elke besturingslocatie (zie sectie Lokale bestu-
ring t.o.v. externe besturing (pagina 23)).

EFB comm bewaking
forc.

58.36

De parameter is primair bedoeld voor het bewaken van de
communicatiemet EFBwanneer het aangesloten is ophet
applicatie-programma en niet geselecteerd is als een be-
sturingsbron door omvormerparameters.

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt 1gebruikt
wordt.

Ext 1b0

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt2gebruikt
wordt.

Ext 2b1

1 =Communicatie-monitoringactiefwanneer lokalebestu-
ring gebruikt wordt.

Lokaalb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

CW 16bit / uint32Bepaalt het adres indeomvormerwaardeModbus-master
naar toe gaat bij het lezen van, of schrijven naar, het regis-
teradres 400001.

Data I/O 158.101

Demaster definieert het typedata (ingangof uitgang). De
waardewordtovergedragen ineenModbus-framebestaan-
deuit twee 16-bitswoorden. Alsdewaarde 16-bits is,wordt
deze verzonden in het LSW (minst significantewoord). Als
de waarde 32-bits is, wordt de erop volgende parameter
er ook voor gereserveerd en moet op Geen ingesteld zijn.

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits).CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits).Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits).Ref2 16bit
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4Statuswoord (16 bits).SW 16bit

5Actuele waarde ACT1 (16 bits).Act1 16bit

6Actuele waarde ACT2 (16 bits).Act2 16bit

11Controlwoord (32 bits).CW 32bit

12Referentie REF1 (32 bits).Ref1 32bit

13Referentie REF2 (32 bits).Ref2 32bit

14Statuswoord (32 bits).SW 32bit

15Actuele waarde ACT1 (32 bits).Act1 32bit

16Actuele waarde ACT2 (32 bits).Act2 32bit

21Controlwoord 2 (16 bits).CW2 16bit

Wanneer een 32-bits controlwoord gebruikt wordt, bete-
kent deze instelling de meest-significante 16 bits.

24Statuswoord 2 (16 bits).SW2 16bit

Wanneer een 32-bits controlwoord gebruikt wordt, bete-
kent deze instelling de meest-significante 16 bits.

31Parameter 10.99 RO/DIO controlwoord.RO/DIO control-
woord

32Parameter 13.91 AO1 data opslag.AO1 data opslag

33Parameter 13.92 AO2 data opslag.AO2 data opslag

40Parameter 40.91 Feedback data opslag.Feedback data op-
slag

41Parameter 40.92 Setpoint data opslag.Setpoint data opslag

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Ref1 16bit / uint32Bepaalt het adres indeomvormerwaardeModbus-master
naar toe gaat bij het lezen van, of schrijven naar, het regis-
teradres 400002.

Data I/O 258.102

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.

Ref2 16bit / uint32Bepaalt het adres indeomvormerwaardeModbus-master
naar toe gaat bij het lezen van, of schrijven naar, het regis-
teradres 400003.

Data I/O 358.103

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.

SW 16bit / uint32Bepaalt het adres indeomvormerwaardeModbus-master
naar toe gaat bij het lezen van, of schrijven naar, het regis-
teradres 400004.

Data I/O 458.104

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.

Act1 16bit / uint32Bepaalt het adres indeomvormerwaardeModbus-master
naar toe gaat bij het lezen van, of schrijven naar, het regis-
teradres 400005.

Data I/O 558.105

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.

Act2 16bit / uint32Bepaalt het adres indeomvormerwaardeModbus-master
naar toe gaat bij het lezen van, of schrijven naar, het regis-
teradres 400006.

Data I/O 658.106

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.
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Geen / uint32Parameter selector voor Modbus-registeradres 400007.Data I/O 758.107

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.

............

Geen / uint32Parameter selector voor Modbus-registeradres 400024.Data I/O 2458.124

For de selecties, zie parameter 58.101 Data I/O 1.
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DDCS-communicatieconfiguratie.DDCS communicatie60

Het DDCS protocol wordt gebruikt in de communicatie
tussen
• omvormers ineenmaster/volger-configuratie (ziepagina

34),
• deomvormer en eenexterne controller zoals deAC800M

(zie pagina 42), of
• de omvormer (of preciezer: een invertereenheid) en de

voedingseenheid vanhet omvormersysteem (zie blz 44).
Al het bovenstaande maakt gebruik van een glasvezelver-
binding waarvoor ook een FDCO-module (meestal met
ZCU-besturingseenheden) of eenRDCO-module (metBCU
besturingseenheden) nodig is. Master/volger en externe-
besturingcommunicatiekanookgeïmplementeerdworden
via afgeschermde kabel met getwist paar aangesloten op
de XD2D-connector van de omvormer.

Dezegroepbevatookparameters voordrive-to-drive (D2D)
communicatie bewaking.

Niet in gebruik /
uint16

Selecteert de verbinding die door de master/volger func-
tionaliteit gebruikt wordt.

M/F communicatie-
poort

60.1

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Niet in gebruik

1Kanaal A op FDCO-module in slot 1 (alleen bij ZCU-bestu-
ringseenheid).

Slot 1A

2Kanaal A op FDCO-module in slot 2 (alleen bij ZCU-bestu-
ringseenheid).

Slot 2A

3Kanaal A op FDCO-module in slot 3 (alleen bij ZCU-bestu-
ringseenheid).

Slot 3A

4Kanaal B op FDCO-module in slot 1 (alleen bij ZCU-bestu-
ringseenheid).

Slot 1B

5Kanaal B op FDCO-module in slot 2 (alleen bij ZCU-bestu-
ringseenheid).

Slot 2B

6Kanaal B op FDCO-module in slot 3 (alleen bij ZCU-bestu-
ringseenheid).

Slot 3B

12Kanaal 2 opRDCO-module (alleenmetBCUbesturingseen-
heid).

RDCO CH 2

7Connector XD2D.XD2D

Opmerking: Deze verbinding kan niet tegelijk bestaan met,
en moet niet verward worden met drive-to-drive (D2D)
communicatie geïmplementeerd door applicatie-program-
mering (gedetailleerd beschreven in Drive application pro-
grammingmanual (IEC61131-3), 3AUA0000127808 [Engels]).

1 NoUnit / uint16Selecteert het node-adres van de omvormer voor mas-
ter/volger communicatie. Er mogen geen twee online no-
des hetzelfde adres hebben.

M/F node adres60.2

Opmerking: De toegestane adressen voor de master zijn 0
en 1. De toegestane adressen voor volgers zijn 2…60.

- / -Node-adres.1...254

Niet in gebruik /
uint16

Definieert de rol van de omvormer in de master/volger of
drive-to-drive link.

M/F modus60.3
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0Master/volger functionaliteit niet actief.Niet in gebruik

1De omvormer is de master in de master/volger (DDCS)
link.

DDCS master

2De omvormer is een volger in de master/volger (DDCS)
link.

DDCS follower

3Deomvormer is demaster opdemaster/volger (D2D) link.D2D master

Opmerking: Deze instelling mag alleen gebruikt worden bij
D2D communicatie geïmplementeerd door applicatie-pro-
grammering. Als udemaster/volger-functionaliteit gebruikt
(zie pagina 34) via de XD2D connector, selecteer dan DDCS
master.

4Deomvormer is een volger opdemaster/volger (D2D) link.D2D follower

Opmerking: Deze instelling mag alleen gebruikt worden bij
D2D communicatie geïmplementeerd door applicatie-pro-
grammering. Als udemaster/volger-functionaliteit gebruikt
(zie pagina 34) via de XD2D-connector, selecteer in plaats
daarvan DDCS follower.

5De rol van de omvormer in de master/volger (DDCS) link
wordt gedefinieerd door de parameters 60.15 Forceer
master en 60.16 Forceer follower.

DDCS forcering

6De rol van de omvormer in de master/volger (D2D) link
wordt bepaald door de parameters 60.15 Forceer master
en 60.16 Forceer follower.

D2D forcering

Opmerking: Deze instelling mag alleen gebruikt worden bij
D2D communicatie geïmplementeerd door applicatie-pro-
grammering. Als udemaster/volger-functionaliteit gebruikt
(zie pagina 34) via de XD2D-connector, selecteer in plaats
daarvan DDCS forcering.

Ring / uint16Kiest de topologie van de master/volger link.M/F HW verbinding60.5

Opmerking:Gebruikde instellingSter als udemaster/volger-
functionaliteit gebruikt (ziepagina34) viadeXD2Dconnector
(in tegenstelling tot een glasvezelverbinding).

0De apparatuur is aangesloten in een ring. Doorsturen van
berichten is ingeschakeld.

Ring

1De apparatuur is aangesloten in een ster (bijvoorbeeld via
een aftakeenheid). Verzenden van berichten is uitgescha-
keld.

Ster

10 NoUnit / uint16Bepaalt de lichtintensiteit van de transmissie-LED van
RDCO-module kanaal CH2. (Deze parameter werkt alleen
wanneerparameter 60.1M/Fcommunicatie-poort is inge-
steldopRDCOCH2). FDCO-moduleshebbeneenhardware
transmitterstroom selector.)

M/F link besturing60.7

Gebruik over het algemeen hogere waarden bij langere
optische-vezel kabels.

Demaximum instelling is van toepassing op demaximum
lengte van de optische-vezel link. Zie Master/volger func-
tionaliteit (pagina 34).

- / -Lichtintensiteit.1...15
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100 ms / uint16Stelt een time-out in voor master/volger (DDCS) commu-
nicatie. Als een communicatieonderbreking langer duurt
dan de time-out, wordt de actie uitgevoerd die is opgege-
ven in parameter 60.9 M/F comm verlies functie.

M/F comm verlies ti-
meout

60.8

Als vuistregel moet deze parameter ingesteld worden op
minstens 3 keer het verzend-interval van de master.

- / -Master/volger communicatie time-out.0...65535 ms

Fout / uint16Selecteert hoe de omvormer reageert op verbreking van
de master/volger communicatie.

M/F comm verlies
functie

60.9

0Er wordt geen actie ondernomen.GeenActie

1De omvormer genereert een waarschuwing A7CB M/F
commloss.Ditgebeurt alleenalsbesturingwordt verwacht
van de master/volger link, of als bewaking wordt gefor-
ceerd met parameter 60.32 M/F comm bewaking forc..

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

2Omvormerschakelt uitop7582M/Fcommloss.Ditgebeurt
alleen als besturingwordt verwacht van demaster/volger
link, of als bewaking wordt geforceerd met parameter
60.32 M/F comm bewaking forc..

Fout

3Omvormerschakelt uitop7582M/Fcommloss.Ditgebeurt
zelfs hoewel er geen sturing verwacht wordt van de mas-
ter/volger link.

Altijd fout

Auto / uint16Selecteert het typeendeschaling van referentie 1diewordt
ontvangen van de master/volger link. De resulterende
waarde wordt weergegeven door 3.13 M/F of D2D ref1.

M/F ref1 type60.10

0Type en schaal worden automatisch gekozen op basis van
de referentieketen (zie instellingen Koppel, Toerental,
Frequentie) waarop de inkomende referentie is aangeslo-
ten. Als de referentie niet verbonden is met een keten,
wordt er niet geschaald (zoals bij de instelling Transpa-
rent).

Auto

1Er wordt geen schaling toegepast.Transparent

2Algemene referentie met een schaling van 100 = 1 (d.w.z.
integer en twee decimalen).

Algemeen

3De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

4De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.1 Toe-
rentalschaling.

Toerental

5De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2 Fre-
quentie schaling.

Frequentie

Koppel / uint16Selecteert het type en de schaling van referentie 2 die
wordt ontvangen vandemaster/volger link. De resulteren-
dewaardewordt weergegeven door 3.14M/F of D2D ref2.

M/F ref2 type60.11

Zie parameter 60.10 M/F ref1 type voor de selecties.

Auto / uint16Kiest het type/de bron en de schaling van actuele waarde
ACT1 gezonden naar de master/volger link.

M/F act1 type60.12
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0Type/bron en schaling volgen het type referentie 1 gese-
lecteerddoorparameter 60.10M/F ref1 type. Zie de indivi-
duele instellingenhieronder voordebronnenenschalingen.

Auto

1GereserveerdTransparent

2GereserveerdAlgemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 1.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 1. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
1. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

Auto / uint16Kiest het type/de bron en de schaling van actuele waarde
ACT2 gezonden naar de master/volger link.

M/F act2 type60.13

0Type/bron en schaling volgen het type referentie 2 gese-
lecteerd door parameter 60.11M/F ref2 type. Zie de indivi-
duele instellingenhieronder voordebronnenenschalingen.

Auto

1GereserveerdTransparent

2GereserveerdAlgemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 2.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 2. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
2. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

Geen / uint32(Heeft alleen effect in de master.) Bepaalt de volgers
waarvan data gelezen worden. Zie ook parameters
62.28...62.33.

M/F follower selectie60.14

2Data wordt gelezen van de volger met node-adres 2.Follower node 2

4Data wordt gelezen van de volger met node-adres 3.Follower node 3

8Data wordt gelezen van de volger met node-adres 4.Follower node 4

6Data wordt gelezen van de volgersmet node-adres 2 en 3.Follower nodes 2+3

10Data wordt gelezen van de volgersmet node-adres 2 en 4.Follower nodes 2+4

12Data wordt gelezen van de volgersmet node-adres 3 en 4.Follower nodes 3+4

14Data wordt gelezen van de volgersmet node-adres 2, 3 en
4.

Follower nodes
2+3+4

0Geen.Geen

ONWAAR / uint32Als parameter 60.3 M/F modus is ingesteld op DDCS for-
cering of D2D forcering, selecteert deze parameter een
bron die de omvormer dwingt om de master te zijn op de
master/volger link.

Forceer master60.15

1 = Omvormer is master in de master/volger link
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00.ONWAAR

11.WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

ONWAAR / uint32Als parameter 60.3 M/F modus is ingesteld op DDCS for-
cering of D2D forcering, selecteert deze parameter een
bron die de omvormer dwingt om een volger te zijn op de
master/volger link.

Forceer follower60.16

1 = Omvormer is volger in de master/volger link

00.ONWAAR

11.WAAR

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Fout / uint16(Heeft alleeneffect indemaster.) Bepaalt hoedeomvormer
reageert op een fout in een volger.

Follower fout actie60.17

Zie ook parameter 60.23 M/F status bewaking sel 1.

Opmerking: Elke volger moet worden geconfigureerd om
zijn statuswoord als een van de drie datawoorden in de pa-
rameters 60.1...60.3 te verzenden. In de master moet de
corresponderendedoelparameter (62.4...62.12)worden inge-
steld op Follower SW.

0Er wordt geen actie ondernomen. Goed werkende omvor-
mers in de master/volger link blijven in bedrijf.

Geen actie

1Deomvormergenereerteenwaarschuwing (AFE7Follower).Waarschuwing

2Omvormer schakelt uit op FF7E Follower. Alle volgers
worden gestopt.

Fout

Altijd / uint16Koppelt het starten van de master aan de status van de
volgers.

Follower vrijgeven60.18

Zie ook parameter 60.23 M/F status bewaking sel 1.

Opmerking: Elke volger moet worden geconfigureerd om
zijn statuswoord als een van de drie datawoorden in de pa-
rameters 60.1...60.3 te verzenden. In de master moet de
corresponderendedoelparameter (62.4...62.12)worden inge-
steld op Follower SW.

0Demaster kanalleenwordengestart als alle volgersgereed
zijn om in te schakelen (bit 0 van 6.11 Hoofdstatuswoord
in elke volger is aan).

MSW bit 0

1De master kan alleen worden gestart als alle volgers be-
drijfsklaar zijn (bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord in elke
volger is aan).

MSW bit 1

2Demaster kanalleenwordengestart als alle volgersgereed
zijn om in te schakelen en bedrijfsklaar zijn (bits 0 en 1 van
6.11 Hoofdstatuswoord in elke volger zijn aan).

MSW bits 0 + 1

3Het starten van demaster is niet gekoppeld aan de status
van de volgers.

Altijd

4Demaster kanalleenwordengestart als dedoordegebrui-
ker te definiëren bit 12 van 6.11 Hoofdstatuswoord in elke
volger aan is. Zie parameter 6.31 MSW bit 12 sel.

MSW bit 12

Parameters 463



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

5Demaster kan alleenworden gestart als bit 0 en bit 12 van
6.11 Hoofdstatuswoord in elke volger aan staan.

MSW bits 0 + 12

6Demaster kan alleen worden gestart als bit 1 en bit 12 van
6.11 Hoofdstatuswoord in elke volger aan staan.

MSW bits 1 + 12

- / uint16Deparameters60.19...60.28werkenalleenalsdeomvormer
demaster is in een D2D (drive-to-drive) link, geïmplemen-
teerd door applicatieprogrammering. Zie de parameters
60.1 M/F communicatie-poort en 60.3 M/F modus en de
Drive (IEC 61131-3) application programming manual
(3AUA0000127808 [Engels]).

M/Fcommbewaking
sel 1

60.19

In demaster specificeren de parameters 60.19M/F comm
bewaking sel 1 en 60.20 M/F comm bewaking sel 2 de vol-
gers die worden bewaakt voor communicatieverlies.

Deze parameter selecteert welke volgers (van de volgers
1…16) gemonitord worden. Elk van de geselecteerde vol-
gers wordt beurtelings ondervraagd door de master. Als
er geen antwoordwordt ontvangen, wordt de in 60.9M/F
comm verlies functie beschreven actie ondernomen.

De communicatiestatus wordt weergegeven door 62.37
M/F communicatie status 1 en 62.38 M/F communicatie
status 2.

1 = Volger 1 wordt ondervraagd door de master.Follower 1b0

1 = Volger 2 wordt ondervraagd door de master.Follower 2b1

1 = Volger 3 wordt ondervraagd door de master.Follower 3b2

1 = Volger 4 wordt ondervraagd door de master.Follower 4b3

1 = Volger 5 wordt ondervraagd door de master.Follower 5b4

1 = Volger 6 wordt ondervraagd door de master.Follower 6b5

1 = Volger 7 wordt ondervraagd door de master.Follower 7b6

1 = Volger 8 wordt ondervraagd door de master.Follower 8b7

1 = Volger 9 wordt ondervraagd door de master.Follower 9b8

1 = Volger 10 wordt ondervraagd door de master.Follower 10b9

1 = Volger 11 wordt ondervraagd door de master.Follower 11b10

1 = Volger 12 wordt ondervraagd door de master.Follower 12b11

1 = Volger 13 wordt ondervraagd door de master.Follower 13b12

1 = Volger 14 wordt ondervraagd door de master.Follower 14b13

1 = Volger 15 wordt ondervraagd door de master.Follower 15b14

1 = Volger 16 wordt ondervraagd door de master.Follower 16b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Selecteert welke volgers (van de volgers 17…32) gemonit-
ordworden voor verlies van communicatie. Zie parameter
60.19 M/F comm bewaking sel 1.

M/Fcommbewaking
sel 2

60.20

1 = Volger 17 wordt ondervraagd door de master.Follower 17b0

1 = Volger 18 wordt ondervraagd door de master.Follower 18b1
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1 = Volger 19 wordt ondervraagd door de master.Follower 19b2

1 = Volger 20 wordt ondervraagd door de master.Follower 20b3

1 = Volger 21 wordt ondervraagd door de master.Follower 21b4

1 = Volger 22 wordt ondervraagd door de master.Follower 22b5

1 = Volger 23 wordt ondervraagd door de master.Follower 23b6

1 = Volger 24 wordt ondervraagd door de master.Follower 24b7

1 = Volger 25 wordt ondervraagd door de master.Follower 25b8

1 = Volger 26 wordt ondervraagd door de master.Follower 26b9

1 = Volger 27 wordt ondervraagd door de master.Follower 27b10

1 = Volger 28 wordt ondervraagd door de master.Follower 28b11

1 = Volger 29 wordt ondervraagd door de master.Follower 29b12

1 = Volger 30 wordt ondervraagd door de master.Follower 30b13

1 = Volger 31 wordt ondervraagd door de master.Follower 31b14

1 = Volger 32 wordt ondervraagd door de master.Follower 32b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16(Deze parameter is alleen effectief wanneer de omvormer
de master is in een D2D link. Zie parameters 60.1 M/F
communicatie-poort en 60.3 M/F modus.)

M/Fstatusbewaking
sel 1

60.23

Indemaster gevendeparameters 60.23M/Fstatusbewa-
king sel 1 en 60.24 M/F status bewaking sel 2 de volgers
aan waarvan het statuswoord door de master wordt be-
waakt.

Dezeparameter selecteertdevolgers (vandevolgers 1…16)
waarvan het statuswoord gemonitord wordt door de
master.

Als een volger een fout meldt (bit 3 van het statuswoord
is aan), wordt de actie uitgevoerd die wordt beschreven
in 60.17 Follower fout actie. Bits 0 en 1 vanhet statuswoord
(gereedstatussen) worden behandeld zoals gedefinieerd
in 60.18 Follower vrijgeven.

Met 60.27 M/F status bewak.modus sel 1 en 60.28 M/F
status bewak.modus sel 2is hetmogelijk om te bepalen of
een bepaalde volger alleenwordt bewaakt als hij stilstaat.

Opmerking: Activeer ook de communicatiebewaking voor
dezelfde volgers in parameter 60.19 M/F comm bewaking
sel 1.

De communicatiestatus wordt weergegeven door 62.37
M/F communicatie status 1 en 62.38 M/F communicatie
status 2.

De status van volger 1 wordt bewaakt.Follower 1b0

De status van volger 2 wordt bewaakt.Follower 2b1

De status van volger 3 wordt bewaakt.Follower 3b2

De status van volger 4 wordt bewaakt.Follower 4b3
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De status van volger 5 wordt bewaakt.Follower 5b4

De status van volger 6 wordt bewaakt.Follower 6b5

De status van volger 7 wordt bewaakt.Follower 7b6

De status van volger 8 wordt bewaakt.Follower 8b7

De status van volger 9 wordt bewaakt.Follower 9b8

De status van volger 10 wordt bewaakt.Follower 10b9

De status van volger 11 wordt bewaakt.Follower 11b10

De status van volger 12 wordt bewaakt.Follower 12b11

De status van volger 13 wordt bewaakt.Follower 13b12

De status van volger 14 wordt bewaakt.Follower 14b13

De status van volger 15 wordt bewaakt.Follower 15b14

De status van volger 16 wordt bewaakt.Follower 16b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Selecteert de volgers (van de volgers 17…32) waarvan het
statuswoord gemonitord wordt door de D2D master.

M/Fstatusbewaking
sel 2

60.24

Opmerking: Activeer ook de communicatiebewaking voor
dezelfde volgers in parameter 60.20 M/F comm bewaking
sel 2.

Zie parameter 60.23 M/F status bewaking sel 1.

1 = Status van volger 17 wordt gemonitord.Follower 17b0

1 = Status van volger 18 wordt gemonitord.Follower 18b1

1 = Status van volger 19 wordt gemonitord.Follower 19b2

1 = Status van volger 20 wordt gemonitord.Follower 20b3

1 = Status van volger 21 wordt gemonitord.Follower 21b4

1 = Status van volger 22 wordt gemonitord.Follower 22b5

1 = Status van volger 23 wordt gemonitord.Follower 23b6

1 = Status van volger 24 wordt gemonitord.Follower 24b7

1 = Status van volger 25 wordt gemonitord.Follower 25b8

1 = Status van volger 26 wordt gemonitord.Follower 26b9

1 = Status van volger 27 wordt gemonitord.Follower 27b10

1 = Status van volger 28 wordt gemonitord.Follower 28b11

1 = Status van volger 29 wordt gemonitord.Follower 29b12

1 = Status van volger 30 wordt gemonitord.Follower 30b13

1 = Status van volger 31 wordt gemonitord.Follower 31b14

1 = Status van volger 32 wordt gemonitord.Follower 32b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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- / uint16In de D2D-master specificeren de parameters 60.27 M/F
status bewak.modus sel 1 en 60.28M/F status bewak.mo-
dus sel 2 demodus vande volgstatuswoordbewaking. Elke
volger kan individueel ingesteldwordenomcontinugemo-
nitord te worden, of alleen wanneer deze in gestopte toe-
stand is.

M/F status be-
wak.modus sel 1

60.27

Deze parameter selecteert de modus van statuswoord
monitoring van volgers 1…16.

0 = Status van volger 1 wordt continu gemonitord.Follower 1b0

1 = Status van volger 1 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 2 wordt continu gemonitord.Follower 2b1

1 = Status van volger 2 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 3 wordt continu gemonitord.Follower 3b2

1 = Status van volger 3 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 4 wordt continu gemonitord.Follower 4b3

1 = Status van volger 4 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 5 wordt continu gemonitord.Follower 5b4

1 = Status van volger 5 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 6 wordt continu gemonitord.Follower 6b5

1 = Status van volger 6 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 7 wordt continu gemonitord.Follower 7b6

1 = Status van volger 7 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 8 wordt continu gemonitord.Follower 8b7

1 = Status van volger 8 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 9 wordt continu gemonitord.Follower 9b8

1 = Status van volger 9 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 10 wordt continu gemonitord.Follower 10b9

1 = Status van volger 10wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 11 wordt continu gemonitord.Follower 11b10

1 = Status van volger 11 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 12 wordt continu gemonitord.Follower 12b11

1 = Status van volger 12 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.
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0 = Status van volger 13 wordt continu gemonitord.Follower 13b12

1 = Status van volger 13 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 14 wordt continu gemonitord.Follower 14b13

1 = Status van volger 14wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 15 wordt continu gemonitord.Follower 15b14

1 = Status van volger 15 wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 16 wordt continu gemonitord.Follower 16b15

1 = Status van volger 16wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Selecteert de modus van statuswoord monitoring van
volgers 17…32.

M/F status be-
wak.modus sel 2

60.28

0 = Status van volger 17 wordt continu gemonitord.Follower 17b0

1 = Status van volger 17 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 18 wordt continu gemonitord.Follower 18b1

1 = Status van volger 18wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 19 wordt continu gemonitord.Follower 19b2

1 = Status van volger 19wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 20 wordt continu gemonitord.Follower 20b3

1 = Status van volger 20wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 21 wordt continu gemonitord.Follower 21b4

1 = Status van volger 21 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 22 wordt continu gemonitord.Follower 22b5

1 = Status van volger 22wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 23 wordt continu gemonitord.Follower 23b6

1 = Status van volger 23wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 24 wordt continu gemonitord.Follower 24b7

1 = Status van volger 24wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 25 wordt continu gemonitord.Follower 25b8

1 = Status van volger 25wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 26 wordt continu gemonitord.Follower 26b9

1 = Status van volger 26wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.
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0 = Status van volger 27 wordt continu gemonitord.Follower 27b10

1 = Status van volger 27 wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 28 wordt continu gemonitord.Follower 28b11

1 = Status van volger 28wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 29 wordt continu gemonitord.Follower 29b12

1 = Status van volger 29wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 30 wordt continu gemonitord.Follower 30b13

1 = Status van volger 30wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 31 wordt continu gemonitord.Follower 31b14

1 = Status van volger 31 wordt alleen gemonitord wanneer
deze in gestopte toestand is.

0 = Status van volger 32 wordt continu gemonitord.Follower 32b15

1 = Status van volger 32wordt alleen gemonitordwanneer
deze in gestopte toestand is.

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

60.0 s / uint16Definieert eenvertraging tijdenswelkegeenmaster/volger
communicatiefouten of -waarschuwingen gegenereerd
worden.Dit isomhetvooralleomvormers indemaster/vol-
ger link mogelijk te maken om in te schakelen.

M/F wekvertraging60.31

De master kan niet gestart worden totdat de vertraging
verstreken is of alle gemonitorde volgersgereedbevonden
worden.

10 = 1 s / 10 = 1 sMaster/volger vertraging.0.0 ... 180.0 s

- / uint16Activeert demaster/volger communicatiebewakingafzon-
derlijk voor elke besturingslocatie (zie sectie Lokale bestu-
ring t.o.v. externe besturing (pagina 23)).

M/Fcommbewaking
forc.

60.32

De parameter is primair bedoeld voor het bewaken van de
communicatiemetmasterof volgerwanneerhet aangeslo-
ten is op het applicatie-programma en niet geselecteerd
is als een besturingsbron door omvormerparameters.

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt 1gebruikt
wordt.

Ext 1b0

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt2gebruikt
wordt.

Ext 2b1

1 =Communicatie-monitoringactiefwanneer lokalebestu-
ring gebruikt wordt.

Lokaalb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Niet in gebruik /
uint16

Selecteert het kanaal dat wordt gebruikt voor het aanslui-
ten van een optionele FEA-xx uitbreidingsadapter.

Uitbr adapter com
poort

60.41

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Niet in gebruik

1Kanaal A op FDCO-module in slot 1.Slot 1A
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2Kanaal A op FDCO-module in slot 2.Slot 2A

3Kanaal A op FDCO-module in slot 3.Slot 3A

4Kanaal B op FDCO-module in slot 1.Slot 1B

5Kanaal B op FDCO-module in slot 2.Slot 2B

6Kanaal B op FDCO-module in slot 3.Slot 3B

13Kanaal CH3opRDCO-module (alleenmetBCUbesturings-
eenheid).

RDCO CH 3

ABB geëngineerde
omvormer / uint16

Bepaalt, bij ModuleBus communicatie, of de omvormer
van het type "speciaal ontworpen" of "standaard" is.

DDCScontroller omv.
type

60.50

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0De omvormer is een "speciaal ontworpen omvormer" (da-
tasets 10…25 worden gebruikt).

ABB geëngineerde
omvormer

1Deomvormer is een "standaardomvormer" (datasets 1…4
worden gebruikt).

ABBstandaardomvor-
mer

Niet in gebruik /
uint16

Selecteert het DDCS-kanaal dat wordt gebruikt voor het
aansluiten van een externe controller (zoals eenAC800M).

DDCS controller
comm poort

60.51

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Niet in gebruik

1Kanaal A op FDCO-module in slot 1.Slot 1A

2Kanaal A op FDCO-module in slot 2.Slot 2A

3Kanaal A op FDCO-module in slot 3.Slot 3A

4Kanaal B op FDCO-module in slot 1.Slot 1B

5Kanaal B op FDCO-module in slot 2.Slot 2B

6Kanaal B op FDCO-module in slot 3.Slot 3B

10Kanaal 0opRDCO-module (alleenmetBCUbesturingseen-
heid).

RDCO CH 0

7Connector XD2D.XD2D

1 NoUnit / uint16Selecteert het node-adres van de omvormer voor commu-
nicatie met de externe besturing. Er mogen geen twee
online nodes hetzelfde adres hebben.

DDCScontroller node
adres

60.52

Bij een AC 800M (CI858) DriveBus-aansluiting moeten
omvormers worden geadresseerd 1...24; bij een AC 80Dri-
veBus-aansluiting moeten omvormers worden geadres-
seerd 1...12.Merk opdat deBusManager functie uitgescha-
keld moet zijn in de DriveBus controller.

Met optische ModuleBus, wordt het omvormeradres als
volgt volgens de positie-waarde ingesteld:
1. Vermenigvuldigdehonderdtallen vandepositie-waarde

16.
2. Voeg de tientallen en eenheden van de positie-waarde

toe aan het resultaat.
Bijvoorbeeld, als depositie-waarde 101 is,moet dezepara-
meter ingesteld worden op 1×16 + 1 = 17.

- / -Node-adres.1...254

Ster / uint16Kiest de topologie van de optische-vezel link met een ex-
terne besturing.

DDCS controller HW
verbinding

60.55
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0De apparatuur is aangesloten in een ring. Doorsturen van
berichten is ingeschakeld.

Ring

1De apparatuur is aangesloten in een ster (bijvoorbeeld via
een aftakeenheid). Verzenden van berichten is uitgescha-
keld.

Ster

4 mbps / uint16Selecteert de communicatietoerental van het kanaal dat
is geselecteerd door parameter 60.51 DDCS controller
comm poort.

DDCScontroller baud
rate

60.56

11 megabit/seconde1 mbps

22 megabit/seconde2 mbps

44 megabit/seconde4 mbps

88 megabit/seconde8 mbps

10 NoUnit / uint16Bepaalt de lichtintensiteit vande transmissieled vanRDCO-
module kanaal CH0. (Dezeparameterwerkt alleenwanneer
parameter 60.51 DDCS controller commpoort is ingesteld
op RDCO CH 0. FDCO-modules hebben een hardware
transmitterstroom selector.)

DDCS controller link
besturing

60.57

Gebruik over het algemeen hogere waarden bij langere
optische-vezel kabels.

Demaximum instelling is van toepassing op demaximum
lengte van de optische-vezel link. Zie Master/volger func-
tionaliteit (pagina 34).

- / -Lichtintensiteit.1...15

100 ms / uint16Stelt een time-out in voor communicatie met de externe
besturing.

DDCS controller
comm verlies tijd

60.58

Als een communicatieonderbreking langer duurt dan de
time-out, wordt de actie uitgevoerd die is gespecificeerd
in parameter 60.59 DDCS controller comm verlies functie.

Als vuistregel moet deze parameter ingesteld worden op
minstens 3 keer het verzend-interval van de besturing.

Opmerking:
• Er is eenboot-up vertraging van60 secondenonmiddel-

lijk na inschakelen. Tijdensde vertraging is de communi-
catie-onderbrekingmonitoring uitgeschakeld (maar de
communicatie zelf kan actief zijn).

• Met eenAC800Mcontroller detecteert de controller een
communicatieonderbrekingonmiddellijk,maar het her-
stellen van de communicatie gebeurt met intervallen
van 9 seconden. Merk ook op dat het zend-interval van
een dataset niet hetzelfde is als het executie-interval
van de applicatie-taak. OpModuleBuswordt de zendin-
terval gedefinieerd door de controllerparameter Scan
Cycle Time (standaard 100 ms).

- / -Time-out voor communicatie met externe besturing.0...60000 ms

Fout / uint16Bepaalt hoe de omvormer reageert op een communicatie-
breuk tussen de omvormer en de externe besturing.

DDCS controller
comm verlies functie

60.59

0Geen actie ondernomen (bewaking uitgeschakeld).Geen actie
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1Omvormer schakelt uit bij 7581DDCScontroller commloss.
Dit gebeurt alleen als besturing wordt verwacht van de
externe controller of als bewaking is geforceerdmet para-
meter 60.65 DDCS controller comm bewaking forc..

Fout

2Omvormergenereert eenA7CADDCScontroller comm loss
en bevriest het toerental op het niveau waarop de omvor-
mer werkte. Dit gebeurt alleen als besturing wordt ver-
wacht van de externe controller of als bewaking is gefor-
ceerd met parameter 60.65 DDCS controller comm bewa-
king forc..

Laatste toerental

Het toerental wordt bepaald op basis van het actuele toe-
rental door een laagdoorlaatfilter van 850 ms.

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

3De omvormer genereert een waarschuwing A7CA DDCS
controller comm loss en stelt het toerental in op het toe-
rental die is gedefinieerd door parameter 22.41 Veilige
toerentalref (of 28.41 Frequentieref veilig als frequentiere-
ferentie wordt gebruikt). Dit gebeurt alleen als besturing
wordt verwacht van de externe controller of als bewaking
isgeforceerdmetparameter60.65DDCScontroller comm
bewaking forc..

Veilige toerentalref

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

4Omvormer schakelt uit bij 7581DDCScontroller commloss.
Dit gebeurt zelfs hoewel er geen sturing verwacht wordt
van de externe controller.

Altijd fout

5Omvormer genereert een waarschuwing A7CA DDCS con-
troller comm loss. Dit gebeurt alleen als besturing wordt
verwacht van de externe controller of als bewaking is ge-
forceerd met parameter 60.65 DDCS controller comm be-
waking forc..

Waarschuwing

WAARSCHUWING!
Zorg dat het veilig is om het bedrijf voort te zetten in
geval de communicatie wordt verbroken.

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 1 ontvangen
van de externe besturing. De resulterende waarde wordt
weergegeven door 3.11 DDCS controller ref 1.

DDCS controller ref1
type

60.60

0Type en schaal worden automatisch gekozen op basis van
de referentieketen (zie instellingenKoppel, Speed, Frequen-
cy)waaropde inkomende referentie is aangesloten. Als de
referentie niet verbonden is met een keten, wordt er niet
geschaald (zoals bij de instelling Transparent).

Auto

1Er wordt geen schaling toegepast.Transparent

2Algemene referentie met een schaling van 100 = 1 (d.w.z.
integer en twee decimalen).

Algemeen

3De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel
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4De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.1 Toe-
rentalschaling.

Toerental

5De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2 Fre-
quentie schaling.

Frequentie

Auto / uint16Kiest het type en de schaling van referentie 2 ontvangen
van de externe besturing. De resulterende waarde wordt
weergegeven door 3.12 DDCS controller ref 2.

DDCS controller ref2
type

60.61

Voor de selecties, zie parameter 60.60 DDCS controller
ref1 type.

Auto / uint16Kiest het type/de bron en de schaling van actuele waarde
ACT1 gezonden naar de externe besturing.

DDCS controller act1
type

60.62

0Type/bron en schaling volgen het type referentie 1 dat is
geselecteerd met parameter 60.60 DDCS controller ref1
type. Zie de individuele instellingen hieronder voor de
bronnen en schalingen.

Auto

1Gereserveerd.Transparent

2Gereserveerd.Algemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 1.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 1. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
1. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

Auto / uint16Kiest het type/de bron en de schaling van actuele waarde
ACT2 gezonden naar de externe besturing.

DDCS controller act2
type

60.63

0Type/bron en schaling volgen het type referentie 2 gese-
lecteerd door parameter 60.61 DDCS controller ref2 type.
Zie de individuele instellingen hieronder voor de bronnen
en schalingen.

Auto

1Gereserveerd.Transparent

2Gereserveerd.Algemeen

31.10 Motorkoppel wordt verzonden als actuele waarde 2.
De schalingwordt gedefinieerd door parameter 46.3 Kop-
pel schaling.

Koppel

41.1 Gebruiktemotortoerental wordt verzonden als actuele
waarde 2. De schalingwordt gedefinieerd door parameter
46.1 Toerentalschaling.

Toerental

51.6Uitgangsfrequentiewordt verzondenalsactuelewaarde
2. De schaling wordt gedefinieerd door parameter 46.2
Frequentie schaling.

Frequentie

0 NoUnit / uint16Kiest het paar datasets dat door de mailbox service ge-
bruikt wordt in de omvormer/besturing communicatie.

Mailboxdatasetselec-
tie

60.64

Zie de sectie Externe controllerinterface (pagina 42).

- / -Datasets 32 en 33.0...1
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- / uint16Activeert debewaking vande communicatie vandeDDCS-
controller afzonderlijk voor elke besturingslocatie (zie
sectie Lokalebesturing t.o.v. externebesturing (pagina 23).

DDCS controller
commbewaking forc.

60.65

De parameter is primair bedoeld voor het bewaken van de
communicatiemet de controllerwanneer het aangesloten
is op het applicatie-programmaen niet geselecteerd is als
een besturingsbron door omvormerparameters.

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt 1gebruikt
wordt.

Ext 1b0

1=Communicatie-monitoringactiefwanneerExt2gebruikt
wordt.

Ext 2b1

1 =Communicatie-monitoringactiefwanneer lokalebestu-
ring gebruikt wordt.

Lokaalb2

Reservedb3…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Niet in gebruik /
uint16

(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
is geactiveerd door 95.20)

INU-LSUcommunica-
tie-poort

60.71

Selecteert het DDCS-kanaal dat gebruikt wordt voor aan-
sluiten aan een andere converter (zoals een voedingseen-
heid).

De beschikbare selecties, en ook de standaard, zijn afhan-
kelijk van de omvormerhardware.

Zie ook de sectie Sturing van een voedingseenheid
(LSU) (pagina 44).

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Niet in gebruik

11Kanaal 1 op RDCOmodule.RDCO CH 1

15Connector X201.ZBIB DDCS

10 NoUnit / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
is geactiveerd door 95.20)

INU-LSU link bestu-
ring

60.77

Bepaalt de lichtintensiteit van de transmissie-LED van
RDCO-module kanaal CH1. (Deze parameter werkt alleen
wanneer parameter 60.71 INU-LSU communicatie-poort is
ingesteld op RDCO CH 1.) FDCO-modules hebben een
hardware transmitterstroom selector.)

Gebruik over het algemeen hogere waarden bij langere
optische-vezel kabels.

Demaximum instelling is van toepassing op demaximum
lengte van de optische-vezel link. Zie Master/volger func-
tionaliteit.

- / -Lichtintensiteit.1...15

100 ms / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
is geactiveerd door 95.20)

INU-LSU comm ver-
lies timeout

60.78

Stelt een time-out in voor communicatie met een andere
converter (zoals de voedingseenheid). Als een communica-
tieonderbreking langer duurt dan de time-out, wordt de
actie uitgevoerd die is gespecificeerd in parameter 60.79
INU-LSU comm verlies functie.

- / -Time-out voor communicatie tussen converteren.0 ms
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Fout / uint16(Alleen zichtbaar als de besturing van de voedingseenheid
is geactiveerd door 95.20)

INU-LSU comm ver-
lies functie

60.79

Bepaalt hoede invertereenheid reageert opeencommuni-
catiebreuk tussende invertereenheid endeandere conver-
ter (doorgaans de voedingseenheid).

WAARSCHUWING!
Metandere instellingendanFoutzal de invertereenheid
blijven werken op basis van de statusinformatie die
het laatst werd ontvangen van de andere converter.
Zorg er voor dat dit geen gevaar veroorzaakt.

0Er wordt geen actie ondernomen.Geen actie

1Deomvormergenereert eenwaarschuwing (AF80 INU-LSU
comm loss).

Waarschuwing

2Omvormer schakelt uit op 7580 INU-LSU comm loss.Fout
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Definieert de gegevens die naar de DDCS-link worden ge-
stuurd.

D2DenDDCSverzend
data

61

Zie ook parametergroep 60 DDCS communicatie.

Follower CW / uint32Kiest vooraf dedatadie alswoord 1over demaster/volger
link gezonden zullen worden.

M/F data 1 selectie61.1

Zie ook parameter 61.25 M/F data 1 waarde, en sectie
Master/volger functionaliteit (pagina 34).

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bi

4Statuswoord (16 bits)SW 16bi

5Actuele waarde ACT1 (16 bits)Act1 16bit

Opmerking: Het gebruiken van deze instelling om een refe-
rentie naar de volger te zenden wordt niet aanbevolen, aan-
gezien het bronsignaal gefilterd wordt. Gebruik in plaats
daarvan de "referentie" selecties.

6Actuele waarde ACT2 (16 bits)Act2 16bit

Opmerking: Het gebruiken van deze instelling om een refe-
rentie naar de volger te zenden wordt niet aanbevolen, aan-
gezien het bronsignaal gefilterd wordt. Gebruik in plaats
daarvan de "referentie" selecties.

27Een woord dat bestaat uit bit 0...11 van 6.1 Hoofdcontrol-
woordendedoordeparameters06.45...06.48geselecteer-
de bits.

Follower CW

Opmerking: Bit 3 van het controlwoord van de volger wordt
aangehouden zo lang als de master moduleert, en wanneer
het naar 0 schakelt loopt de volger uit tot stilstand.

614524.1 Gebruikte toerentalref (pagina 287).Gebruiktetoerentalre-
ferentie

673126.75 Koppelreferentie act 5 (pagina 313).Koppelreferentie act
5

665826.2 Koppelref gebruikt (pagina 305).Gebruiktekoppelrefe-
rentie

28Een volger statuswoord compatibel met een ACS800
(Systeembesturingsprogramma)master.Bij deze instelling

ACS800 Systeem ctrl
SW

wordt bit 0 van het statuswoord op nul gesteld telkens
wanneer het run-inschakelsignaal ontbreekt.

29Verder identiek aan selectie Follower CW, maar bit 6 van
het volgercontrolwoord blijft ook aan zolang de master

FollowerCWB6hoog

moduleert. Hierdoor zal de volger stoppen langs de
stopramp van de master.

80901332-bits positiewaarde zoals weergegeven door 88.53 D2D
position send.

Opmerking:Deze instelling kannietwordengebruikt in 61.03
M/F data 3 selection omdat de 32-bits waarde twee opeen-
volgende woorden vereist.

D2D-positie
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22582Geschaalde toerentalwaardezoalsweergegevendoor88.54
D2D velocity send.

D2D-toerental

Opmerking: Af en toe worden ook onderstaande gegevens
naar de volger gestuurd:
• 32768-Positie-initialisatie of type positie verzenden ge-

wijzigd.
• 32767-Latch 1 geactiveerd in master.

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Gebruikte toerentalre-
ferentie / uint32

Kiest vooraf dedatadie alswoord 2over demaster/volger
link gezonden zullen worden.

M/F data 2 selectie61.2

Zie ook parameter 61.26 M/F data 2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.1 M/F data 1 selectie.

Opmerking: Als de parameters 61.2 zijn ingesteld op een
andere waarde dan Used speed reference en 60.10 op Auto,
volgt de volgeromvormer de masteromvormer niet.

Koppelreferentie act 5
/ uint32

Kiest vooraf dedatadie alswoord 3over demaster/volger
link gezonden zullen worden.

M/F data 3 selectie61.3

Zie ook parameter 61.27 M/F data 3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.1 M/F data 1 selectie.

- / uint16Toont de data die als woord 1 over de master/volger link
gezonden zullen worden als een geheel getal.

M/F data 1 waarde61.25

Als er geengegevens vooraf zijn geselecteerdmet61.1M/F
data 1 selectie, kan de te verzenden waarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Datadiealswoord1verzondenzullenworden inmaster/vol-
ger communicatie.

0...65535

- / uint16Toont de data die als woord 2 over de master/volger link
gezonden zullen worden als een geheel getal.

M/F data 2 waarde61.26

Als er geen gegevens vooraf zijn geselecteerd met 61.2
M/F data 2 selectie, kan de te verzenden waarde recht-
streeks in deze parameter worden geschreven.

- / -Datadiealswoord2verzondenzullenworden inmaster/vol-
ger communicatie.

0...65535

- / uint16Toont de data die als woord 3 over de master/volger link
gezonden zullen worden als een geheel getal.

M/F data 3 waarde61.27

Als er geen gegevens vooraf zijn geselecteerd met 61.3
M/F data 3 selectie, kan de te verzenden waarde recht-
streeks in deze parameter worden geschreven.

- / -Datadiealswoord3verzondenzullenworden inmaster/vol-
ger communicatie.

0...65535
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Geen / uint32Met de parameters 61.45...61.50 worden de gegevens
voorgeselecteerd die in dataset 2 en 4 naar de externe
controller moeten worden verzonden. Deze gegevenssets
worden gebruikt in ModuleBus-communicatie met een
"standaardomvormer"(60.50 DDCS controller omv. type =
ABB standaard omvormer). De parameters 61.95...61.100
geven de gegevens weer die naar de externe controller
moeten worden verzonden. Als er vooraf geen data gese-
lecteerd zijn, kan de te verzendenwaarde direct naar deze
parameters geschreven worden. Bijvoorbeeld, deze para-
meter selecteert vooraf de data voor woord 1 van dataset
2. Parameter 61.95Data set 2 data 1waardegeeft degese-
lecteerde data in integer formaat weer. Als er geen gege-
vens zijn voorgeselecteerd, kan de te verzenden waarde
rechtstreeks in parameter 61.95worden geschreven.

Data set 2 data 1 se-
lectie

61.45

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

4Statuswoord (16 bits)SW 16bit

5Actuele waarde ACT1 (16 bits)Act1 16bit

6Actuele waarde ACT2 (16 bits)Act2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Selecteert vooraf de data die als woord 2 van dataset 2
naar de externe besturing verzonden zullen worden.

Data set 2 data 2 se-
lectie

61.46

Zie ook parameter 61.96 Data set 2 data 2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.45 Data set 2 data 1
selectie.

Geen / uint32Zie parameter 61.45 Data set 2 data 1 selectie.Data set 2 data 3 se-
lectie

61.47

............

Geen / uint32Zie parameter 61.45 Data set 2 data 1 selectie.Data set 4 data 3 se-
lectie

61.50

Geen / uint32Deparameters 61.51...61.74 selecteren vooraf degegevens
die in de datasets 11, 13, 15, 17, 19, 21, 23 en 25 naar de ex-
terne controller moeten worden verzonden.

Data set 11 data 1 se-
lectie

61.51

De parameters 61.101...61.124 geven de gegevensweer die
naar de externe controller moeten worden verzonden. Als
er vooraf geen data geselecteerd zijn, kan de te verzenden
waarde direct naar deze parameters geschreven worden.

Bijvoorbeeld, deze parameter selecteert vooraf de data
voor woord 1 van dataset 11. Parameter 61.101 Data set 11
data 1 waarde geeft de geselecteerde data in integer for-
maat weer. Als er geen gegevens zijn voorgeselecteerd,
kan de te verzenden waarde rechtstreeks in parameter
61.101worden geschreven.

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

4Statuswoord (16 bits)SW 16bit

5Actuele waarde ACT1 (16 bits)Act1 16bit

6Actuele waarde ACT2 (16 bits)Act2 16bit
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-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Selecteert vooraf de data die als woord 2 van dataset 11
naar de externe besturing verzonden zullen worden.

Data set 11 data 2 se-
lectie

61.52

Zie ook parameter 61.102 Data set 11 data 2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.51 Data set 11 data 1
selectie.

Geen / uint32Selecteert vooraf de data die als woord 3 van dataset 11
naar de externe besturing verzonden zullen worden.

Data set 11 data 3 se-
lectie

61.53

Zie ook parameter 61.103 Data set 11 data 3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.51 Data set 11 data 1
selectie.

Geen / uint32Zie parameter 61.51 Data set 11 data 1 selectie.Data set 13 data 1 se-
lectie

61.54

............

Geen / uint32Zie parameter 61.51 Data set 11 data 1 selectie.Data set 25data 3 se-
lectie

61.74

0 null / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 1 van da-
taset 2naardeexternebesturing verzonden zullenworden.

Data set 2 data 1
waarde

61.95

Als er geen data zijn voorgeselecteerd door 61.45 Data set
2 data 1 selectie, kan de te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 1 van dataset 2.0...65535

0 null / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 2 van
dataset 2 naar de externe besturing verzonden zullen
worden.

Data set 2 data 2
waarde

61.96

Als er geen data zijn voorgeselecteerd door 61.46Data set
2 data 2 selectie, kan de te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 2 van dataset 2.0...65535

0 null / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 3 van
dataset 2 naar de externe besturing verzonden zullen
worden.

Data set 2 data 3
waarde

61.97

Als er geen data zijn voorgeselecteerd door 61.47 Data set
2 data 3 selectie, kan de te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 3 van dataset 2.0...65535

............

0 null / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 3 van
dataset 4 naar de externe besturing verzonden zullen
worden.

Data set 4 data 3
waarde

61.100

Als er geengegevens zijn geselecteerddoor 61.50Data set
4data 3 selectie, kande te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 3 van dataset 4.0...65535
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- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 1 van da-
taset 11 naar de externe besturing verzonden zullen wor-
den.

Data set 11 data 1
waarde

61.101

Als er geen data zijn voorgeselecteerd door 61.51 Data set
11 data 1 selectie, kande te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 1 van dataset 11.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 2 van
dataset 11 naar de externe besturing verzonden zullen
worden.

Data set 11 data 2
waarde

61.102

Als er geen data zijn voorgeselecteerd door 61.52 Data set
11 data 2 selectie, kande te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 2 van dataset 11.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 3 van
dataset 11 naar de externe besturing verzonden zullen
worden.

Data set 11 data 3
waarde

61.103

Als er geengegevens zijn geselecteerddoor 61.53Data set
11 data 3 selectie, kande te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 3 van dataset 11.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 1 van da-
taset 13 naar de externe besturing verzonden zullen wor-
den.

Data set 13 data 1
waarde

61.104

Als er geengegevens zijngeselecteerddoor61.54Data set
13data 1 selectie, kande te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 1 van dataset 13.0...65535

............

- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 3 van
dataset 25 naar de externe besturing verzonden zullen
worden.

Data set 25 data 3
waarde

61.124

Als er geengegevens zijn geselecteerddoor 61.74Data set
25data 3 selectie, kande te verzendenwaarde rechtstreeks
in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 3 van dataset 25.0...65535
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LSU CW / uint32(Parameters61.151...61.203alleenzichtbaaralsdebesturing
van de voedingseenheid is geactiveerd door 95.20)

INU-LSU data set 10
data 1 sel

61.151

De parameters 61.151...61.153 preselecteren data die in
dataset 10 naar een andere converter moeten worden
verzonden (meestaldevoedingseenheidvandeomvormer).

Deparameters 61.201...61.203gevendegegevensweer die
naar de andere converter moeten worden verzonden. Als
er vooraf geen data geselecteerd zijn, kan de te verzenden
waarde direct naar deze parameters geschreven worden.

Bijvoorbeeld, deze parameter selecteert vooraf de data
voor woord 1 van dataset 10. Parameter 61.201 INU-LSU
dataset10 data1 waarde geeft de geselecteerde data in
integer formaatweer. Als er geen gegevens zijn voorgese-
lecteerd, kande te verzendenwaarde rechtstreeks in para-
meter 61.201 worden geschreven.

0Geen.Geen

22Controlwoord voor de voedingseenheid.LSU CW

2408494.20 DC spanning referentie (pagina 519).DCspanning referen-
tie

2409494.30 Reactief vermogen ref (pagina 520).Reactief vermogen
referentie

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

DC-spanningsreferen-
tie / uint32

Selecteert vooraf de data die als woord 2 van dataset 10
naar de andere converter verzonden zullen worden.

INU-LSU data set 10
data 2 sel

61.152

Zieookparameter61.202 INU-LSUdataset10data2waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.151 INU-LSU data set
10 data 1 sel.

Referentie reactief
vermogen / uint32

Selecteert vooraf de data die als woord 3 van dataset 10
naar de andere converter verzonden zullen worden.

INU-LSU data set 10
data 3 sel

61.153

Zieookparameter61.203 INU-LSUdataset10data3waarde.

Voor de selecties, zie parameter 61.151 INU-LSU data set
10 data 1 sel.

- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 1 van da-
taset 10naardeandere converter verzondenzullenworden.

INU-LSU dataset10
data1 waarde

61.201

Als er geen gegevens zijn voorgeselecteerd door 61.151
INU-LSUdata set 10data 1 sel, kande te verzendenwaarde
rechtstreeks in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 1 van dataset 10.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 2 van
dataset 10 naar de andere converter verzonden zullen
worden.

INU-LSU dataset10
data2 waarde

61.202

Als er geen gegevens zijn voorgeselecteerd door 61.152
INU-LSUdata set 10data 2 sel, kande te verzendenwaarde
rechtstreeks in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 2 van dataset 10.0...65535
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- / uint16Toont (in integer formaat) de data die als woord 3 van
dataset 10 naar de andere converter verzonden zullen
worden.

INU-LSU dataset10
data3 waarde

61.203

Als er geen gegevens zijn geselecteerd door 61.153 INU-
LSU data set 10 data 3 sel, kan de te verzenden waarde
rechtstreeks in deze parameter worden geschreven.

- / -Data die verzonden worden als woord 3 van dataset 10.0...65535
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Mapping van gegevens ontvangen via de DDCS-link.D2D en DDCS ont-
vang data

62

Zie ook parametergroep 60 DDCS communicatie.

Geen / uint32(Alleen volger) Definieert een doel voor de data die als
woord 1 worden ontvangen van de master via de mas-
ter/volger link.

M/F data 1 selectie62.1

Zie ook parameter 62.25 M/F data 1 waarde.

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

4Geschaalde toerentalwaarde.M/F-toerental

Opmerking: Deze selectie moet worden gekozen voor het-
zelfde datawoord als in de master is ingesteld op D2D-toe-
rental.

3032-bits positiewaarde.M/F-positie

Opmerking: Deze selectie moet worden gekozen voor het-
zelfdedatawoordals indemaster opdeD2D-positie is gezet.
(De instellingzal automatisch tweeopeenvolgendedatawoor-
den reserveren)

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32(Alleen volger) Definieert een doel voor de data die als
woord 2 worden ontvangen van de master via de mas-
ter/volger link.

M/F data 2 selectie62.2

Zie ook parameter 62.26 M/F data 2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.1 M/F data 1 selectie.

Geen / uint32(Alleen volger) Definieert een doel voor de data die als
woord 3 worden ontvangen van de master via de mas-
ter/volger link.

M/F data 3 selectie62.3

Zie ook parameter 62.27 M/F data 3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.1 M/F data 1 selectie.

Follower SW / uint32Definieert eendoel voor dedata die alswoord 1 ontvangen
zijn van de eerste volger (d.w.z. de volger met node-adres
2) via de master/volger link.

Follower node 2 data
1 sel

62.4

Zie ook parameter 62.28 Follower node2 data1 waarde.

0Geen.Geen

26Statuswoord vande volger. Zieookparameter 60.18Follo-
wer vrijgeven.

Follower SW

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Definieert eendoel voor dedatadie alswoord 2ontvangen
zijn van de eerste volger (d.w.z. de volger met node-adres
2) via de master/volger link.

Follower node 2 data
2 sel

62.5

Zie ook parameter 62.29 Follower node2 data2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.
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Geen / uint32Definieert eendoel voor dedatadie alswoord 3ontvangen
zijn van de eerste volger (d.w.z. de volger met node-adres
2) via de master/volger link.

Follower node 2 data
3 sel

62.6

Zie ook parameter 62.30 Follower node2 data3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

Follower SW / uint32Definieert eendoel voor dedata die alswoord 1 ontvangen
zijn vande tweede volger (d.w.z. de volgermet node-adres
3) via de master/volger link.

Follower node 3 data
1 sel

62.7

Zie ook parameter 62.31 Follower node3 data1 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

Geen / uint32Definieert eendoel voor dedatadie alswoord 2ontvangen
zijn vande tweede volger (d.w.z. de volgermet node-adres
3) via de master/volger link.

Follower node 3 data
2 sel

62.8

Zie ook parameter 62.32 Follower node3 data2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

Geen / uint32Definieert eendoel voor dedatadie alswoord 3ontvangen
zijn vande tweede volger (d.w.z. de volgermet node-adres
3) via de master/volger link.

Follower node 3 data
3 sel

62.9

Zie ook parameter 62.33 Follower node3 data3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

Follower SW / uint32Definieert eendoel voor dedata die alswoord 1 ontvangen
zijn van de derde volger (d.w.z. de volger met node-adres
4) via de master/volger link.

Follower node 4 data
1 sel

62.10

Zie ook parameter 62.34 Follower node4 data1 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

Geen / uint32Definieert eendoel voor dedatadie alswoord 2ontvangen
zijn van de derde volger (d.w.z. de volger met node-adres
4) via de master/volger link.

Follower node 4 data
2 sel

62.11

Zie ook parameter 62.35 Follower node4 data2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

Geen / uint32Definieert eendoel voor dedatadie alswoord 3ontvangen
zijn van de derde volger (d.w.z. de volger met node-adres
4) via de master/volger link.

Follower node 4 data
3 sel

62.12

Zie ook parameter 62.36 Follower node4 data3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.4 Follower node 2 data
1 sel.

- / uint16(Alleen volger) Toont, in integer formaat, de data ontvan-
gen van de master als woord 1.

M/F data 1 waarde62.25

Parameter 62.1 M/F data 1 selectie kan worden gebruikt
om een doel voor de ontvangen gegevens te selecteren.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.
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- / -Data die als woord 1 ontvangen worden in master/volger
communicatie.

0...65535

- / uint16(Alleen volger) Toont, in integer formaat, de data ontvan-
gen van de master als woord 2.

M/F data 2 waarde62.26

Parameter 62.2 M/F data 2 selectie kan worden gebruikt
om een doel voor de ontvangen gegevens te selecteren.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data die als woord 2 ontvangen worden in master/volger
communicatie.

0...65535

- / uint16(Alleen volger) Toont, in integer formaat, de data ontvan-
gen van de master als woord 3.

M/F data 3 waarde62.27

Parameter 62.3 M/F data 3 selectie kan worden gebruikt
om een doel voor de ontvangen gegevens te selecteren.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data die als woord 3 ontvangen worden in master/volger
communicatie.

0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, dedataontvangen vandeeerste
volger (d.w.z. volger met node-adres 2) als woord 1.

Follower node2data1
waarde

62.28

Parameter 62.4 Follower node 2 data 1 sel kan worden ge-
bruikt om een doel te selecteren voor de ontvangen data.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 1 van volger met node-adres 2.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, dedataontvangen vandeeerste
volger (d.w.z. volger met node-adres 2) als woord 2.

Followernode2data2
waarde

62.29

Parameter 62.5 Follower node 2 data 2 sel kan worden ge-
bruikt om een doel te selecteren voor de ontvangen data.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 2 van volger met node-adres 2.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, dedataontvangen vandeeerste
volger (d.w.z. volger met node-adres 2) als woord 3.

Followernode2data3
waarde

62.30

Parameter 62.6 Follower node 2 data 3 sel kan worden ge-
bruikt om een doel te selecteren voor de ontvangen data.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 3 van volger met node-adres 2.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, de data ontvangen van de
tweede volger (d.w.z. volger met node-adres 3) als woord
1.

Follower node3data1
waarde

62.31

Parameter 62.7 Follower node 3 data 1 sel kan worden ge-
bruikt om een doel te selecteren voor de ontvangen data.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 1 van volger met node-adres 3.0...65535
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- / uint16Toont, in integer formaat, de data ontvangen van de
tweede volger (d.w.z. volger met node-adres 3) als woord
2.

Followernode3data2
waarde

62.32

Parameter 62.8 Follower node 3 data 2 sel kan worden ge-
bruikt om een doel te selecteren voor de ontvangen data.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 2 van volger met node-adres 3.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, de data ontvangen van de
tweede volger (d.w.z. volger met node-adres 3) als woord
3.

Followernode3data3
waarde

62.33

Parameter 62.9 Follower node 3 data 3 sel kan worden ge-
bruikt om een doel te selecteren voor de ontvangen data.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 3 van volger met node-adres 3.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, dedata ontvangen vandederde
volger (d.w.z. volger met node-adres 4) als woord 1.

Followernode4data1
waarde

62.34

Parameter 62.10 Follower node 4 data 1 sel kan worden
gebruiktomeendoel te selecteren voordeontvangendata.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 1 van volger met node-adres 4.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, dedata ontvangen vandederde
volger (d.w.z. volger met node-adres 4) als woord 2.

Followernode4data2
waarde

62.35

Parameter 62.11 Follower node 4 data 2 sel kan worden
gebruiktomeendoel te selecteren voordeontvangendata.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 2 van volger met node-adres 4.0...65535

- / uint16Toont, in integer formaat, dedata ontvangen vandederde
volger (d.w.z. volger met node-adres 4) als woord 3.

Followernode4data3
waarde

62.36

Parameter 62.12 Follower node 4 data 3 sel kan worden
gebruiktomeendoel te selecteren voordeontvangendata.
Deze parameter kan ook gebruikt worden als signaalbron
door andere parameters.

- / -Data ontvangen als woord 3 van volger met node-adres 4.0...65535

- / uint16Geeft in de master de status weer van de communicatie
met volgers die is opgegeven in parameter 60.19 M/F
comm bewaking sel 1.

M/F communicatie
status 1

62.37

In een volgergeeft bit 0destatusaan vandecommunicatie
met de master.

1 (in de master) = Communicatie met volger 1 OK.Follower 1 / Follb0

1 (in een volger) = Communicatie met master OK.

1 = Communicatie met volger 2 OK.Follower 2b1

1 = Communicatie met volger 3 OK.Follower 3b2

1 = Communicatie met volger 4 OK.Follower 4b3

1 = Communicatie met volger 5 OK.Follower 5b4
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1 = Communicatie met volger 6 OK.Follower 6b5

1 = Communicatie met volger 7 OK.Follower 7b6

1 = Communicatie met volger 8 OK.Follower 8b7

1 = Communicatie met volger 9 OK.Follower 9b8

1 = Communicatie met volger 10 OK.Follower 10b9

1 = Communicatie met volger 11 OK.Follower 11b10

1 = Communicatie met volger 12 OK.Follower 12b11

1 = Communicatie met volger 13 OK.Follower 13b12

1 = Communicatie met volger 14 OK.Follower 14b13

1 = Communicatie met volger 15 OK.Follower 15b14

1 = Communicatie met volger 16 OK.Follower 16b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Geeft in de master de status weer van de communicatie
met volgers die is opgegeven in parameter 60.20 M/F
comm bewaking sel 2.

M/F communicatie
status 2

62.38

1 = Communicatie met volger 17 OK.Follower 17b0

1 = Communicatie met volger 18 OK.Follower 18b1

1 = Communicatie met volger 19 OK.Follower 19b2

1 = Communicatie met volger 20 OK.Follower 20b3

1 = Communicatie met volger 21 OK.Follower 21b4

1 = Communicatie met volger 22 OK.Follower 22b5

1 = Communicatie met volger 23 OK.Follower 23b6

1 = Communicatie met volger 24 OK.Follower 24b7

1 = Communicatie met volger 25 OK.Follower 25b8

1 = Communicatie met volger 26 OK.Follower 26b9

1 = Communicatie met volger 27 OK.Follower 27b10

1 = Communicatie met volger 28 OK.Follower 28b11

1 = Communicatie met volger 29 OK.Follower 29b12

1 = Communicatie met volger 30 OK.Follower 30b13

1 = Communicatie met volger 31 OK.Follower 31b14

1 = Communicatie met volger 32 OK.Follower 32b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Geeft indemasterdegereedstatusweer vandecommuni-
catiemetde volgers die zijn opgegeven inparameter 60.23
M/F status bewaking sel 1.

M/F follower gereed
status 1

62.41

1 = Volger 1 gereed.Follower 1b0

1 = Volger 2 gereed.Follower 2b1

1 = Volger 3 gereed.Follower 3b2
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1 = Volger 4 gereed.Follower 4b3

1 = Volger 5 gereed.Follower 5b4

1 = Volger 6 gereed.Follower 6b5

1 = Volger 7 gereed.Follower 7b6

1 = Volger 8 gereed.Follower 8b7

1 = Volger 9 gereed.Follower 9b8

1 = Volger 10 gereed.Follower 10b9

1 = Volger 11 gereed.Follower 11b10

1 = Volger 12 gereed.Follower 12b11

1 = Volger 13 gereed.Follower 13b12

1 = Volger 14 gereed.Follower 14b13

1 = Volger 15 gereed.Follower 15b14

1 = Volger 16 gereed.Follower 16b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Geeft indemasterdegereedstatusweer vandecommuni-
catiemetde volgers die zijn opgegeven inparameter 60.24
M/F status bewaking sel 2.

M/F follower gereed
status 2

62.42

1 = Volger 17 gereed.Follower 17b0

1 = Volger 18 gereed.Follower 18b1

1 = Volger 19 gereed.Follower 19b2

1 = Volger 20 gereed.Follower 20b3

1 = Volger 21 gereed.Follower 21b4

1 = Volger 22 gereed.Follower 22b5

1 = Volger 23 gereed.Follower 23b6

1 = Volger 24 gereed.Follower 24b7

1 = Volger 25 gereed.Follower 25b8

1 = Volger 26 gereed.Follower 26b9

1 = Volger 27 gereed.Follower 27b10

1 = Volger 28 gereed.Follower 28b11

1 = Volger 29 gereed.Follower 29b12

1 = Volger 30 gereed.Follower 30b13

1 = Volger 31 gereed.Follower 31b14

1 = Volger 32 gereed.Follower 32b15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Geen / uint32De parameters 62.45...62.50 definiëren een doel voor de
gegevens die in dataset 1 en 3 van de externe controller
worden ontvangen. Deze gegevenssets worden gebruikt
in ModuleBus-communicatie met een "standaardomvor-
mer"(60.50 DDCS controller omv. type = ABB standaard
omvormer).

Data set 1 data 1 se-
lectie

62.45

De parameters 62.95...62.100 geven de van de externe
controller ontvangengegevens in integer formaatweer en
kunnendoor andereparameters als bronwordengebruikt.

Bijvoorbeeld, deze parameter selecteert een doel voor
woord 1 van dataset 1. Parameter 62.95 Data set 1 data 1
waarde geeft de ontvangen data in integer formaat weer
en kan ook door andere parameters als bron worden ge-
bruikt.

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Definieert een doel voor de data ontvangen als woord 2
van dataset 1.

Data set 1 data 2 se-
lectie

62.46

Zie ook parameter 62.96 Data set 1 data 2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.45 Data set 1 data 1
selectie.

Geen / uint32Zie parameter 62.45 Data set 1 data 1 selectie.Data set 1 data 3 se-
lectie

62.47

............

Geen / uint32Zie parameter 62.45 Data set 1 data 1 selectie.Data set 3 data 3 se-
lectie

62.50

Geen / uint32De parameters 62.51...62.74 definiëren een doel voor de
gegevens die in datasets 10, 12, 14, 16, 18, 20, 22 en 24 van
de externe controller worden ontvangen.

Data set 10 data 1 se-
lectie

62.51

De parameters 62.101...62.124 geven de van de externe
controller ontvangengegevens in integer formaatweer en
kunnendoor andereparameters als bronwordengebruikt.

Bijvoorbeeld, deze parameter selecteert een doel voor
woord 1 van dataset 10. Parameter 62.101 Data set 10 data
1waardegeeft deontvangendata in integer formaatweer
en kan ook door andere parameters als bron worden ge-
bruikt.

0Geen.Geen

1Controlwoord (16 bits)CW 16bit

2Referentie REF1 (16 bits)Ref1 16bit

3Referentie REF2 (16 bits)Ref2 16bit

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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Geen / uint32Definieert een doel voor de data ontvangen als woord 2
van dataset 10.

Data set 10data 2 se-
lectie

62.52

Zie ook parameter 62.102 Data set 10 data 2 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.51 Data set 10 data 1
selectie.

Geen / uint32Definieert een doel voor de data ontvangen als woord 3
van dataset 10.

Data set 10data 3 se-
lectie

62.53

Zie ook parameter 62.103 Data set 10 data 3 waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.51 Data set 10 data 1
selectie.

Geen / uint32Zie parameter 62.51 Data set 10 data 1 selectie.Data set 12 data 1 se-
lectie

62.54

............

Geen / uint32Zie parameter 62.51 Data set 10 data 1 selectie.Data set 24 data 3
selectie

62.74

0 null / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 1 van dataset 1.

Data set 1 data 1
waarde

62.95

Metparameter 62.45Data set 1 data 1 selectie kan eendoel
voor deze gegevens worden geselecteerd. De waarde kan
ook gebruikt worden als een bron door een andere para-
meter.

- / -Data ontvangen als woord 1 van dataset 1.0...65535

0 null / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 2 van dataset 1.

Data set 1 data 2
waarde

62.96

Met parameter 62.46 Data set 1 data 2 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 2 van dataset 1.0...65535

0 null / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 3 van dataset 1.

Data set 1 data 3
waarde

62.97

Met parameter 62.47 Data set 1 data 3 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 3 van dataset 1.0...65535

............

0 null / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 3 van dataset 3.

Data set 3 data 3
waarde

62.100

Met parameter 62.50 Data set 3 data 3 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 3 van dataset 3.0...65535
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- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 1 van dataset 10.

Data set 10 data 1
waarde

62.101

Met parameter 62.51 Data set 10 data 1 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 1 van dataset 10.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 2 van dataset 10.

Data set 10 data 2
waarde

62.102

Met parameter 62.52 Data set 10 data 2 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 2 van dataset 10.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 3 van dataset 10.

Data set 10 data 3
waarde

62.103

Met parameter 62.53 Data set 10 data 3 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 3 van dataset 10.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 1 van dataset 12.

Data set 12 data 1
waarde

62.104

Met parameter 62.54 Data set 12 data 1 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 1 van dataset 12.0...65535

............

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeexter-
ne besturing als woord 3 van dataset 24.

Data set 24 data 3
waarde

62.124

Met parameter 62.74 Data set 24 data 3 selectie kan een
doel voor deze gegevenswordengeselecteerd. Dewaarde
kan ook gebruikt worden als een bron door een andere
parameter.

- / -Data ontvangen als woord 3 van dataset 24.0...65535

LSU SW / uint32(Parameters 62.151...62.203 alleen zichtbaar als de bestu-
ring van de voedingseenheid is geactiveerd door 95.20)

INU-LSU data set 11
data 1 sel

62.151

De parameters 62.151...62.153 definiëren een doel voor de
gegevens die in dataset 11 worden ontvangen van een an-
dere converter (meestal de voedingseenheid vandeomvor-
mer).

De parameters 62.201...62.203 geven de van de andere
converter ontvangengegevens in integer formaatweer en
kunnendoor andereparameters als bronwordengebruikt.

Bijvoorbeeld, deze parameter selecteert een doel voor
woord 1 van dataset 11. Parameter 62.201 INU-LSU data-
set11 data1 waarde geeft de ontvangen data in integer
formaatweer en kanookdoor andereparameters als bron
worden gebruikt.

Parameters 491



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

0Geen.Geen

4Statuswoord van de voedingseenheid.LSU SW

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Geen / uint32Definieert een doel voor de data ontvangen als woord 2
van dataset 11.

INU-LSU data set 11
data 2 sel

62.152

Zie ook parameter 62.202 INU-LSU dataset 11 data 2
waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.151 INU-LSU data set
11 data 1 sel.

Geen / uint32Definieert een doel voor de data ontvangen als woord 3
van dataset 11.

INU-LSU data set 11
data 3 sel

62.153

Zie ook parameter 62.203 INU-LSU dataset 11 data 3
waarde.

Voor de selecties, zie parameter 62.151 INU-LSU data set
11 data 1 sel.

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeande-
re converter als woord 1 van dataset 11.

INU-LSU dataset11
data1 waarde

62.201

Een doel voor deze gegevens kan worden geselecteerd
met parameter 62.151 INU-LSU data set 11 data 1 sel. De
waarde kan ook gebruikt worden als een bron door een
andere parameter.

- / -Data ontvangen als woord 1 van dataset 11.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeande-
re converter als woord 2 van dataset 11.

INU-LSU dataset 11
data 2 waarde

62.202

Een doel voor deze gegevens kan worden geselecteerd
met parameter 62.152 INU-LSU data set 11 data 2 sel. De
waarde kan ook gebruikt worden als een bron door een
andere parameter.

- / -Data ontvangen als woord 2 van dataset 11.0...65535

- / uint16Toont (in integer formaat) dedataontvangen vandeande-
re converter als woord 3 van dataset 11.

INU-LSU dataset 11
data 3 waarde

62.203

Een doel voor deze gegevens kan worden geselecteerd
met parameter 62.153 INU-LSU data set 11 data 3 sel. De
waarde kan ook gebruikt worden als een bron door een
andere parameter.

- / -Data ontvangen als woord 3 van dataset 11.0...65535
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Motor and load feedback configuration.Terugkop selectie90

Zie ook sectie Encoder-ondersteuning (pagina 53), en het
diagram op pagina 661.

- / real32Toont het geschatte of gemetenmotortoerental dat voor
motorbesturing gebruikt wordt, d.w.z. de uiteindelijke

Motortoerental voor
reg

90.1

motortoerentalfeedback geselecteerd door parameter
90.41 Motor terugkop selectie en gefilterd door 90.42
Motortoerental filtertijd.

Als gemeten feedback is geselecteerd, wordt deze ook
geschaald met de motorreductorfunctie (90.43 Motor
overbrenging teller en 90.44 Motor gear denominator).

Geschatte toerental wordt altijd gebruikt in scalairbestu-
ring.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmMotortoerental gebruikt voor besturing.-32768.00 ... 32767.00
tpm

Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

- / real32Toont demotorpositie (binnen één omwenteling) ontvan-
gen vandebrongeselecteerddoor parameter 90.41Motor
terugkop selectie.

Motor positie90.2

Als gemeten feedback is geselecteerd, wordt deze ook
geschaald met de motorreductorfunctie (90.43 Motor
overbrenging teller en90.44Motor overbrengingnoemer).

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

32767 = 1 rev /
100000000 = 1 rev

Motorpositie.0.00000000 ...
1.00000000 rev

- / real32Geeft het geschatte of gemeten belastingtoerental weer
datwordt gebruikt voor demotorregeling, d.w.z. de uitein-

Belasting toerental90.3

delijke feedback van het belastingtoerental die is geselec-
teerd door parameter 90.51 Belast terugkop selectie en
gefilterd door 90.52 Belast toer filtertijd.

Als gemeten feedback is geselecteerd, wordt deze ook
geschaald met de belastingversnellingsfunctie (90.53 Be-
last overbr teller en 90.54 Belast overbr noemer).

Alsgebruikwordtgemaakt vanmotorfeedbackofgeschat-
te feedback, wordt deze omgekeerd geschaald met 90.61
Overbr teller en 90.62Overbr noemer (datwil zeggen90.62
gedeeld door 90.61).

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmBelastingtoerental.-32768.00 ... 32767.00
tpm

Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

Parameters 493



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

- / int32Toont de positie van de belasting ontvangen van de bron
geselecteerddoorparameter 90.51 Belast terugkop selec-
tie. De waarde wordt vermenigvuldigd zoals aangegeven
door parameter 90.57 Belast positie resolutie.

Belasting positie90.4

Als gemeten feedback is geselecteerd, wordt deze ook
geschaald met de belastingversnellingsfunctie (90.53 Be-
last overbr teller en 90.54 Belast overbr noemer).

Alsgebruikwordtgemaakt vanmotorfeedbackofgeschat-
te feedback, wordt deze omgekeerd geschaald met 90.61
Overbr teller en 90.62Overbr noemer (datwil zeggen90.62
gedeeld door 90.61).

Een offset kan worden gedefinieerd met 90.56 Belast po-
sitie offset.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Belastingpositie.

- / real32Toont de geschaalde belastingpositie in decimaal format.
De positie is relatief ten opzichte van de beginpositie die
is ingesteld met de parameters 90.65 en 90.66.

Belasting positie ge-
schaald

90.5

Het aantal decimalenwordtbepaalddoorparameter 90.38
Pos teller decimalen.

Opmerking: Dit is een drijvende-kommaparameter en de
nauwkeurigheid wordt aangetast aan de uiteinden van het
bereik.Overweegomparameter90.7Belastingposgeschaald
int te gebruiken in plaats van deze parameter.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100000 = 1Geschaalde belastingpositie in decimaal formaat.-2147483.648 ...
2147483.647

- / int32Geeft de berekende motorpositie weer.Motor positie ge-
schaald

90.6

De asmodus (lineair of rollover) en resolutieworden gede-
finieerddoordeparameters 90.48Motor positie asmodus
en 90.49 Motor positie resolutie.

Opmerking: De positiewaarde kan op een snel tijdniveau
naar de veldbuscontroller worden verzonden door Positie te
selecteren in 50.7 FBA A actueel 1 type, 50.8 FBA A actueel 2
type, 50.37 FBABactueel 1 typeof 50.38 FBABactueel 2 type.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1000 = 1Motorpositie.-2147483.648 ...
2147483.647

- / int32Toont de uitgang van de positieteller functie als integer,
waardoor achterwaartse compatibiliteit met ACS 600 en
ACS800 omvormers mogelijk is. De positie is relatief ten
opzichte van de beginpositie die is ingesteldmet de para-
meters 90.58 en 90.59. Zie sectie Positieteller (pagina 55),
en het blokschema op pagina 662.

Belasting pos ge-
schaald int

90.7

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / -Geschaalde belastingpositie in integer format.
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- / real32Toont encoder 1 toerental in rpm.Encoder 1 toerental90.10

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmEncoder 1 toerental.-32768.00 ... 32767.00
tpm

Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

- / real32Toont de actuele positie van encoder 1 binnen éénomwen-
teling.

Encoder 1 positie90.11

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

32767 = 1 rev /
100000000 = 1 rev

Encoder 1 positie binnen één omwenteling.0.00000000 ...
1.00000000 rev

- / uint32Geeft het toerental van (multi-turn) encoder 1 binnen zijn
waardebereikweer (zieparameter92.14Omwdata ruimte).

Encoder 1 multiturn
omw

90.12

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Encoder 1 toerental.0...16777215

- / int32Toont de omwentelingentelling-uitbreiding voor encoder
1.

Encoder 1 omw uit-
breiding

90.13

Met een single-turn encoder wordt de teller verhoogd
wanneer de encoderpositie (parameter 90.11) in positieve
richting omslaat, en verlaagd in negatieve richting.

Bij een multiturn-encoder wordt de teller verhoogd wan-
neer het aantal omwentelingen (parameter 90.12) het
waardebereik inpositieve richtingoverschrijdt, en verlaagd
in negatieve richting.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Omwentelingentelling-uitbreiding voor encoder 1.-2147483648...2147483647

- / uint32Toontdeonbewerktemeetgegevens vanencoder 1 positie
(binnen één omwenteling) als een 24-bits integer zonder
teken, ontvangen van de encoderinterface.

Encoder 1 positie ruw90.14

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Onbewerktepositie vanencoder 1binnenéénomwenteling.0...16777215

- / uint32Geeft het toerental van (multiturn)encoder 1 binnen zijn
waardebereik (zieparameter 92.14Omwdata ruimte)weer
als onbewerkte meting.

Encoder 1 omw ruw90.15

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Onbewerkte omwentelingen-telling van encoder 1.0...16777215

- / real32Toont encoder 2 toerental in tpm.Encoder 2 toerental90.20

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 100 = 1 tpmEncoder 2 toerental.-32768.00 ... 32767.00
tpm

Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.1.

- / real32Toontde actuele positie van encoder 2binnen éénomwen-
teling.

Encoder 2 positie90.21

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.
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- / 100000000 = 1 revEncoder 2 positie binnen één omwenteling.0.00000000 ...
1.00000000 rev

- / uint32Geeft het toerental van (multi-turn) encoder 2 binnen zijn
waardebereikweer (zieparameter93.14Omwdata ruimte).

Encoder 2 multiturn
omw

90.22

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Encoder 2 toerental.0...16777215

- / int32Toont de omwentelingentelling-uitbreiding voor encoder
2.

Encoder 2 omw uit-
breiding

90.23

Met een single-turn encoder wordt de teller verhoogd
wanneer de encoderpositie (parameter 90.21) in positieve
richting omslaat, en verlaagd in negatieve richting.

Bij een multiturn-encoder wordt de teller verhoogd wan-
neer het aantal omwentelingen (parameter 90.22) het
waardebereik inpositieve richtingoverschrijdt, en verlaagd
in negatieve richting.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Omwentelingentelling-uitbreiding voor encoder 2.

- / uint32Toontdeonbewerktemeetgegevens vanencoder 2positie
(binnen één omwenteling) als een 24-bits integer zonder
teken, ontvangen van de encoderinterface.

Encoder 2positie ruw90.24

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Onbewerktepositie vanencoder2binnenéénomwenteling.0...16777215

- / uint32Geeft het toerental van (multiturn)encoder 2 binnen zijn
waardebereik (zieparameter 93.14Omwdata ruimte)weer
als onbewerkte meting.

Encoder 2 omw ruw90.25

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Onbewerkte omwentelingen-telling van encoder 2.0...16777215

- / int32Toont de uitbreiding van de motoromwentelingen-teller.Motor omw uitbrei-
ding

90.26

De teller wordt verhoogd wanneer de door 90.41 Motor
terugkop selectie geselecteerde positie in positieve rich-
ting omslaat en verlaagd in negatieve richting.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Uitbreiding motoromwentelingen-telling.-2147483648...2147483647

- / int32Toont de uitbreiding van de belastingomwentelingen-tel-
ling.

Lastomwuitbreiding90.27

De teller wordt verhoogd wanneer de door 90.51 Belast
terugkop selectie geselecteerde positie in de positieve
richting omslaat en verlaagd in de negatieve richting.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 1 = 1Uitbreiding belastingomwentelingen-telling.-2147483648...2147483647

- / uint16Status informatie verbandhoudend met de positieteller
functie. Zie de sectie Positieteller (pagina 55).

Pos teller status90.35

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.
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1 = Encoder 1 geselecteerd als belastingfeedbackbronEncoder 1 feedbackb0

1 = Encoder 2 geselecteerd als belastingfeedbackbronEncoder 2 feedbackb1

1 = Interne belastingpositie schatting geselecteerd als
belastingfeedbackbron

Interne positie feed-
back

b2

1 = Motor-feedback geselecteerd als belastingfeedback-
bron

Motor feedbackb3

0 = Positieteller niet geïnitialiseerd, of encoder-feedback
verloren. Nieuwe tellerinitialisatie aanbevolen.
1 = Positieteller succesvol geïnitialiseerd

Pos teller init gereedb4

1 = De initialisatie van de positieteller wordt verhinderd
door par. 90.68

Positie teller re-init
geblok.

b5

1 = Encoder feedback onderbroken of verloren. (Als de
omvormer inbedrijf is,wordtdegeschattepositiegebruikt
wanneer encoder feedback niet beschikbaar is. Als de
omvormer in gestopte toestand is, zal de positietelling
doorgaangebaseerdopencoder-datanadatde verbinding
hersteld is.)

Positie data inaccu-
raat

b6

Reservedb7…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

3 NoUnit / uint16Schaalt de waarden van de parameters 90.5 Belasting po-
sitie geschaald en 90.65 Pos teller init waarde bij toegang
vanuit een externe bron (bijv. veldbus). De instelling komt
overeen met het aantal decimale plaatsen.

Pos teller decimalen90.38

Bijvoorbeeld,met de instelling 3wordt een gehele waarde
van 66770 geschreven in 90.65 Pos teller init waarde ge-
deeld door 1000, zodat de uiteindelijke waarde 66.770 is.
Op dezelfde manier wordt de waarde van 90.5 Belasting
positie geschaald bij het lezen vermenigvuldigdmet 1000.

1 = 1 / 1 = 1Aantal decimale plaatsen van positieteller.0...9

Schatting / uint16Kiest demotortoerentalfeedback gebruikt tijdensmotor-
besturing.

Motorterugkopselec-
tie

90.41

Opmerking:Zorgerbij eenpermanente-magneetmotor voor
dat eenautofaseringroutine (ziepagina63)wordtuitgevoerd
met de geselecteerde encoder. Stel indien nodig parameter
99.13 ID-run verzocht in op Autophasing om een nieuwe au-
tophasingsroutine aan te vragen.

0Er wordt een berekende toerentalschatting van de DTC-
kern gebruikt.

Schatting

1Actueel toerental gemeten door encoder 1. De encoder
wordt ingesteld met de parameters in groep 92 Encoder
1 configuratie.

Encoder 1

2Actueel toerental gemeten door encoder 2. De encoder
wordt ingesteld met de parameters in groep 93 Encoder
2 configuratie.

Encoder 2

3 ms / real32Definieert een filtertijd voor motortoerentalfeedback die
wordtgebruikt voor toerentalregeling (90.1Motortoerental
voor reg).

Motortoerental filter-
tijd

90.42

1 = 1 ms / 1 = 1 msMotortoerental filtertijd.0...10000 ms
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1 NoUnit / int32Deparameters 90.43 en90.44definiëreneenoverbrenging
tussendemotortoerentalfeedback endemotorbesturing.
De overbrenging wordt gebruikt om een verschil te corri-
geren tussen het toerentallen van motor en encoder, bij-
voorbeeld als de encoder niet rechtstreeks op demotoras
gemonteerd is.

Motor overbrenging
teller

90.43

90.43
90.44

=
Motortoerental

Encoder toerental

Zie ook de sectie Feedback over belasting enmotor (pagi-
na 54).

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

- / 1 = 1Motor overbrenging teller.-2147483648...2147483647

1 NoUnit / int32Zie parameter 90.43 Motor overbrenging teller.Motor overbrenging
noemer

90.44

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

- / 1 = 1Motor overbrenging noemer.-2147483648...2147483647

Fout / uint16Bepaalt hoedeomvormer reageert op verlies vangemeten
motorfeedback.

Motor terugkop fout90.45

0Omvormer schakelt uit bij een 7301Motor speed feedback
of 7381 Encoder fout.

Fout

1Omvormergenereert eenA798Encoder option comm loss,
A7B0MotorspeedfeedbackofA7E1Encoderwaarschuwing
en zet de werking voort met geschatte terugmeldingen.

Waarschuwing

Opmerking: Test, voordat u deze instelling gebruikt, de sta-
biliteit vande toerentalregeling-loopmetgeschatte feedback
doordeomvormeropgeschatte feedback te laten lopen (zie
90.41 Motor terugkop selectie).

Nee / uint16DwingthetDTC-motormodelomgeschattemotortoerental
als feedback tegebruiken.Dezeparameter kangeactiveerd
wordenwanneerdeencoder-dataduidelijk onbetrouwbaar
is, vanwege bijvoorbeeld slippen.

Forc open loop90.46

Opmerking:Dezeparameterheeft alleeneffectopdeselectie
van feedback voor hetmotormodel, niet voor de toerentalre-
geling.

0Hetmotormodel gebruikt de feedback die is geselecteerd
met 90.41 Motor terugkop selectie.

Nee

1Hetmotormodelgebruiktdeberekende toerentalschatting
(ongeacht de instelling van90.41Motor terugkop selectie,
die in dit geval alleen de feedbackbron voor de toerental-
regeling selecteert).

Ja

Rollover / uint16Selecteert het type as voor motorpositie-meting.Motor positie as mo-
dus

90.48

0Lineair.Lineair

1De waarde is tussen 0 en 1 omwenteling, en wordt weer
op nul gezet bij 360 graden.

Rollover
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24 NoUnit / uint16Bepaalt hoeveel bits ergebruiktwordenvoormotorpositie-
telling binnen één omwenteling. Bij de instelling 24 wordt
de positiewaarde bijvoorbeeld vermenigvuldigd met
16777216 voor weergave in parameter 90.6 Motor positie
geschaald (of voor veldbus).

Motor positie resolu-
tie

90.49

- / 1 = 1Resolutie motorpositie.0...31

Geen / uint16Selecteert de bron van belastingtoerental en positie feed-
backs gebruikt bij besturing.

Belast terugkopselec-
tie

90.51

0Geen belastingfeedback geselecteerd.Geen

1Belastingfeedbacks worden ge-updated op basis van het
toerental- en positie-waarden gelezen vanaf encoder 1.

Encoder 1

De waarden worden geschaald met de belastingversnel-
lingsfunctie (90.53 Belast overbr teller en 90.54 Belast
overbr noemer).

De encoder wordt ingesteld met de parameters in groep
92 Encoder 1 configuratie.

2Belastingfeedbacks worden ge-updated op basis van het
toerental- en positie-waarden gelezen vanaf encoder 2.

Encoder 2

De waarden worden geschaald met de belastingversnel-
lingsfunctie (90.53 Belast overbr teller en 90.54 Belast
overbr noemer).

De encoder wordt ingesteld met de parameters in groep
93 Encoder 2 configuratie.

3Er worden berekende toerental- en positie-schattingen
gebruikt. Dewaardenwordengeschaald vandemotorzijde
naar de belastingzijde met behulp van de omgekeerde
verhouding tussen 90.61 Overbr teller en 90.62 Overbr
noemer (d.w.z. 90.62 gedeeld door 90.61).

Schatting

4De bron die is geselecteerd met parameter 90.41 Motor
terugkopselectie voormotorfeedbackwordt ookgebruikt
voor belastingfeedback.

Motor terugkoppe-
ling

Elk verschil tussen de toerentallen (en posities) van de
motor en de belasting kan worden gecompenseerd door
de omgekeerde verhouding tussen 90.61 Overbr teller en
90.62 Overbr noemer te gebruiken (d.w.z. 90.62 gedeeld
door 90.61).

4 ms / real32Definieert een filtertijd voor feedback over belastingtoe-
rental (90.3 Belasting toerental).

Belast toer filtertijd90.52

- / 1 = 1 msFiltertijd belastingtoerental.0...10000 ms
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1 NoUnit / int32Deparameters 90.53 en90.54definiëren eenoverbrenging
tussen het toerental van de belasting (d.w.z. de aangedre-
venapparatuur) endeencoderfeedbackdie isgeselecteerd
door parameter 90.51 Belast terugkop selectie. De over-
brenging kan gebruikt worden om een verschil te corrige-
ren tussen het toerentallen van belasting en encoder, bij-
voorbeeld als de encoder niet rechtstreeks op het aange-
dreven deel van de apparatuur is aangesloten.

Belast overbr teller90.53

90.53
90.54

=
Belastingtoerental
Encoder toerental

Zie ook de sectie Feedback over belasting enmotor (pagi-
na 54).

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

- / 1 = 1Belastingoverbrenging teller.-2147483648...2147483647

1 NoUnit / int32Zie parameter 90.53 Belast overbr teller.Belast overbr noemer90.54

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

- / 1 = 1Lastoverbrenging noemer.-2147483648...2147483647

Fout / uint16Bepaalt hoedeomvormer reageertopverlies vanbelasting-
feedback.

Last feedback fout90.55

0De omvormer schakelt uit bij een 73A1 Load position
feedback fout.

Fout

1Omvormer genereert een waarschuwing A798 Encoder
option comm loss of A7B1 Load speed feedback en zet de
werking voort met geschatte terugmeldingen.

Waarschuwing

0.0 rev / int32Definieert eenpositie-offset aanbelastingzijde. De resolu-
tie wordt bepaald door parameter 90.57 Belast positie re-
solutie.

Belast positie offset90.56

- / 1 = 1 revPositie-offset belastingzijde.-2147483648...2147483647
rev

16 NoUnit / uint16Bepaalt hoeveel bits ergebruiktwordenvoorbelastingpo-
sitie-tellingbinnen éénomwenteling. Bijvoorbeeld,met de
instelling 18wordt depositiewaarde vermenigvuldigdmet
65536 voor weergave in parameter 90.4 Belasting positie.

Belast positie resolu-
tie

90.57

- / 1 = 1Resolutie belastingpositie.0...31

- / int32Definieert een initiële positie (of afstand) voor de positie-
teller (als eengehelewaarde) als parameter 90.59Pos teller
init waarde int bron is ingesteld op Pos teller init waarde
int.

Pos teller init waarde
int

90.58

Zie ook de sectie Positieteller (pagina 55).

- / 1 = 1Initiële integer-waarde voor positieteller.-2147483648...2147483647

Pos teller init waarde
int / uint32

Selecteert de bron van de integer-waarde van de beginpo-
sitie. Wanneer de door 90.67 Pos teller init cmd bron bron
geselecteerde bron wordt geactiveerd, wordt de in deze
parameter geselecteerdewaarde verondersteld depositie
van de belasting te zijn.

Pos teller init waarde
int bron

90.59

00.Nul
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1Parameter 90.58 Pos teller init waarde int.Pos teller init waarde
int

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Verzoek tot herinitiali-
satie / uint16

Bepaalt hoe de positieteller reageert op verlies van belas-
tingfeedback.

Pos teller fout en
boot actie

90.60

0Bit 4 van 90.35 Pos teller statuswordt gewist. Reïnitialisa-
tie van positieteller is aanbevolen.

Verzoek re-initialisa-
tie

1Positietelling wordt hervat vanaf de vorige waarde na een
verlies vanbelastingfeedbackof reboot vandebesturings-
eenheid. Bit 4 van90.35Pos teller statuswordt niet gewist,
maar bit 6 is ingesteld om aan te geven dat er een fout is
opgetreden.

Ga door vanaf vorige
waarde

Opmerking: Als belastingfeedback verloren raakt wanneer
de omvormer in gestopte toestand is of niet ingeschakeld,
wordt de teller niet ge-updated zelfs wanneer de belasting
beweegt.

1 NoUnit / int32Parameter 90.61 en 90.62 definiëren een overbrenging
tussen de toerentallen van de motor en de belasting.

Overbr teller90.61

90.61
90.62

=
Motortoerental

Belastingtoerental

Zie ook de sectie Feedback over belasting enmotor (pagi-
na 54).

- / 1 = 1Overbrenging teller (motorzijde).-2147483648...2147483647

1 NoUnit / int32Zie parameter 90.61 Overbr teller.Overbr noemer90.62

- / 1 = 1Overbrenging noemer (belastingzijde).-2147483648...2147483647

1 NoUnit / int32De parameters 90.63 en 90.64 definiëren de toevoercon-
stante voor de positieberekening:

Toevoer constante
teller

90.63

90.63
90.64

De toevoer-constante converteert rotatiebeweging naar
translatiebeweging. De toevoer-constante is de afstand
waarover de belasting beweegt gedurende één omwente-
ling van de motoras.

De translatorische belastingpositie wordt weergegeven
door parameter 90.7 Belasting pos geschaald int. Merk op
dat de belastingpositie alleen ge-updatet wordt nadat er
nieuwe positie-ingangsdata ontvangen is.

- / 1 = 1Toevoer constante teller.-2147483648...2147483647

1 NoUnit / int32Zie parameter 90.63 Toevoer constante teller.Toevoer constante
noemer

90.64

- / 1 = 1Toevoer constante noemer.-2147483648...2147483647

0.000 null / real32Definieert een initiële positie (of afstand) voor de positie-
teller (als eendecimaal getal) als parameter 90.66Pos teller
init waarde bron is ingesteld op Pos teller init waarde.

Pos teller init waarde90.65

Het aantal decimalenwordtbepaalddoorparameter 90.38
Pos teller decimalen.
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- / 1 = 1Beginwaarde voor positieteller.-2147483.648 ...
2147483.647

Pos teller init waarde
/ uint32

Selecteert de bron van de beginpositie-waarde. Wanneer
de bron geselecteerd door 90.67 Pos teller init cmd bron
activeert,wordtdewaardegeselecteerd indezeparameter
verondersteld de positie van de belasting te zijn (in deci-
maal formaat).

Pos teller init waarde
bron

90.66

00.Nul

1Parameter 90.65 Pos teller init waarde.Pos teller init waarde

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert een digitale bron (bijvoorbeeld een limietscha-
kelaar aangesloten op een digitale ingang) die de positie-
teller initialiseert. Wanneer de digitale bron wordt geacti-
veerd,wordt dewaardedie is geselecteerddoor 90.66 Pos
teller init waarde bron verondersteld de positie van de
belasting te zijn.

Pos teller init cmd
bron

90.67

Opmerking: De initialisatie van de positieteller kan worden
voorkomenmet parameter 90.68 Blokkeer pos teller initiali-
satie.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert een bron die voorkomt dat de positieteller geï-
nitialiseerd wordt.

Blokkeer pos teller
initialisatie

90.68

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1
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11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Selecteert een bron die een nieuwe initialisatie van de po-
sitieteller mogelijk maakt, d.w.z. reset bit 4 van 90.35 Pos
teller status.

Reset pos teller init
gereed

90.69

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Configuratie van encoderinterfacemodules.Instellingen encoder
module

91

- / uint16Toont de status vandedigitale ingangen vanFEN-xx enco-
derinterfacemodules.

FEN DI status91.1

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

DI1 van interfacemodule 1 (zie parameters 91.11 en 91.12)DI1 /module 1b0

DI2 van interfacemodule 1 (zie parameters 91.11 en 91.12)DI2 /module 1b1

Reservedb2…3

DI1 van interfacemodule 2 (zie parameters 91.13 en 91.14)DI1 /module 2b4

DI2 van interfacemodule 2 (zie parameters 91.13 en 91.14)DI2 /module 2b5

Reservedb6…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Geen optie / uint16Geeft het type interfacemoduleweer datwordt gevonden
op de locatie die is opgegeven in parameter 91.12 Module
1 locatie.

Module 1 status91.2

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

0Erwordtgeenmodulegedetecteerd indegespecificeerde
slot.

Geen optie

1Er is een module gedetecteerd, maar er kan niet mee ge-
communiceerd worden.

Geen communicatie

2Het moduletype is onbekend.Onbekend

16Er is een FEN-01 module gedetecteerd en deze is actief.FEN-01

17Er is een FEN-11 module gedetecteerd en deze is actief.FEN-11

18Er is een FEN-21 module gedetecteerd en deze is actief.FEN-21

21Er is een FEN-31 module gedetecteerd en deze is actief.FEN-31

25Er is een FEN-31 module gedetecteerd en deze is actief.FSE-31

Geen optie / uint16Geeft het type interfacemoduleweer datwordt gevonden
op de locatie die is opgegeven in parameter 91.14 Module
2 locatie.

Module 2 status91.3

Voor de selecties, zie parameter 91.2 Module 1 status.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / real32Toont de temperatuur gemeten via de sensoringang van
interfacemodule 1.Deeenheid (°Cof °F)wordtgeselecteerd
met parameter 96.16 Unit selectie.

Module 1 tempera-
tuur

91.4

Opmerking: Bij een PTC-sensor is de eenheid ohm.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / -Temperatuur gemeten via interfacemodule 1.0...1000 °
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- / real32Toont de temperatuur gemeten via de sensoringang van
interfacemodule 2. De eenheid (°C of °F) wordt geselec-
teerd met parameter 96.16 Unit selectie.

Module 2 tempera-
tuur

91.6

Opmerking: Bij een PTC-sensor is de eenheid ohm.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / -Temperatuur gemeten via interfacemodule 2.0...1000 °

Gereed / uint16Valideert eventueel gewijzigdeparameters van encoderin-
terfacemodule. Dit is noodzakelijk omalle parameterwijzi-
gingen in groepen 90…93 van kracht te laten worden.

Encoder param ver-
versen

91.10

Nahet verversenwordtdewaardeautomatisch teruggezet
op Gereed.
• Alleenpermanente-magneetmotoren:Deomvormervoert

een nieuweautofasering uit (zie pagina 63) bij de volgen-
de start als de instellingen van demotorfeedback-enco-
der gewijzigd zijn.

• De parameter kan niet gewijzigd worden terwijl de om-
vormer in bedrijf is.

0Klaar met opschonen.Gereed

1Bezig met verversen.Ververs

Geen / uint16Definieerthet typevandemodulegebruikt als interfacemo-
dule 1.

Module 1 type91.11

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Geen

1FEN-01.FEN-01

2FEN-11.FEN-11

3FEN-21.FEN-21

4FEN-31.FEN-31

5FSE-31.FSE-31

2 NoUnit / uint16Specificeert de slot (1…3) opdeomvormerbesturingseen-
heidwaarinde interfacemodulegestoken is. Anderemoge-
lijkheid: specificeert het node-ID van de slot op een FEA-
03 uitbreiding adapter.

Module 1 locatie91.12

1 = 1 / 1 = 1Slot 1 = 1; Slot 2 = 2; Slot 3 = 31...254

4…254: Node-ID van het slot op de FEA-03-uitbreidings-
adapter

Geen / uint16Definieerthet typevandemodulegebruikt als interfacemo-
dule 2.

Module 2 type91.13

0Geen (communicatie uitgeschakeld).Geen

1FEN-01.FEN-01

2FEN-11.FEN-11

3FEN-21.FEN-21

4FEN-31.FEN-31

5FSE-31.FSE-31
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3 NoUnit / uint16Specificeert de slot (1…3) opdeomvormerbesturingseen-
heidwaarinde interfacemodulegestoken is. Anderemoge-
lijkheid: specificeert het node-ID van de slot op een FEA-
03 uitbreiding adapter.

Module 2 locatie91.14

1 = 1 / 1 = 1Slot 1 = 1; Slot 2 = 2; Slot 3 = 31...254

4…254: Node-ID van het slot op de FEA-03-uitbreidings-
adapter

Geen / uint16Specificeert het type temperatuursensor aangesloten op
interfacemodule 1. Merk op dat demodule ookmoet wor-
den geactiveerd door de parameters 91.11 ... 91.12.

Temp meting sel191.21

0Geen.Geen

1PTC. (De unit is ohm.)PTC

2KTY84. (De eenheid wordt geselecteerd met parameter
96.16 Unit selectie)

KTY-84

3Pt1000 (de eenheid wordt geselecteerd door parameter
96.16 Unit selectie).

Pt1000

Opmerking: Pt1000-sensor ondersteunt alleen FEN-11- en
FEN-31-encodermodules.

1500 ms / real32Definieert een filtertijd voor de temperatuurmeting via
interfacemodule 1.

Temperatuur filtertijd
1

91.22

- / -Filtertijd voor temperatuurmeting.0...10000 ms

Geen / uint16Specificeert het type temperatuursensor aangesloten op
interfacemodule 2. Merk op dat demodule ookmoet wor-
den geactiveerd door de parameters 91.13 ... 91.14.

Temp meting sel291.24

0Geen.Geen

1PTC. (De unit is ohm.)PTC

2KTY84. (De eenheid wordt geselecteerd met parameter
96.16 Unit selectie)

KTY-84

3Pt1000 (de eenheid wordt geselecteerd door parameter
96.16 Unit selectie).

Pt1000

Opmerking: Pt1000-sensor ondersteunt alleen FEN-11- en
FEN-31-encodermodules.

1500 ms / real32Definieert een filtertijd voor de temperatuurmeting via
interfacemodule 2.

Temperatuur filtertijd
2

91.25

- / 1 = 1 msFiltertijd voor temperatuurmeting.0...10000 ms

Niet geselecteerd /
uint16

Selecteert de encoder-ingang op interfacemodule 1 waar-
van het signaal wordt geëchood door of geëmuleerd naar
de TTL uitgang.

Module 1 TTLuitgang
bron

91.31

Zie ook de sectie Encoder-ondersteuning (pagina 53).

0TTL-uitgang niet in gebruik.Niet geselecteerd

1Ingang 1wordt geëchooddoor of geëmuleerd naar de TTL
uitgang.

Module ingang 1

2Ingang 2wordt geëchooddoor of geëmuleerd naar de TTL
uitgang.

Module ingang 2

- / uint16Definieert het aantal TTL-pulsen per omwenteling voor
encoder emulatie uitgang van interfacemodule 1.

Module 1 emulatie
pulsen/rev

91.32
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1 = 1 / -Aantal TTL-pulsen voor emulatie.0...65535

- / real32Bij interfacemodule 1: bepaalt wanneer nulpulsen worden
geëmuleerd met betrekking tot nulpositie ontvangen van
de encoder.

Module 1 geëmuleer-
de Z-puls offset

91.33

Bij eenwaardevan0,50000bijvoorbeeld,wordteennulpuls
geëmuleerd telkenswanneerdeencoderpositie0,5omwen-
telingen passeert. Bij een waarde van 0,00000, wordt een
nulpuls geëmuleerd telkens wanneer de encoderpositie
nulpositie passeert.

32767 = 1 rev / 100000
= 1 rev

Positie van geëmuleerde nulpulsen.0.00000 ... 1.00000
rev

Niet geselecteerd /
uint16

Selecteert de encoder-ingang op interfacemodule 2waar-
van het signaal wordt geëchood door of geëmuleerd naar
de TTL uitgang.

Module 2TTLuitgang
bron

91.41

Zie ook de sectie Encoder-ondersteuning (pagina 53).

0TTL-uitgang niet in gebruik.Niet geselecteerd

1Ingang 1wordt geëchooddoor of geëmuleerd naar de TTL
uitgang.

Module ingang 1

2Ingang 2wordt geëchooddoor of geëmuleerd naar de TTL
uitgang.

Module ingang 2

- / uint16Definieert het aantal TTL-pulsen per omwenteling voor
encoder emulatie uitgang van interfacemodule 2.

Module 2 emulatie
pulsen/rev

91.42

1 = 1 / 1 = 1Aantal TTL-pulsen voor emulatie.0...65535

- / real32Bij interfacemodule 2: bepaalt wanneer nulpulsen worden
geëmuleerd met betrekking tot nulpositie ontvangen van
de encoder.

Module 2 geëmuleer-
de Z-puls offset

91.43

Bij eenwaardevan0,50000bijvoorbeeld,wordteennulpuls
geëmuleerd telkenswanneerdeencoderpositie0,5omwen-
telingen passeert. Bij een waarde van 0,00000, wordt een
nulpuls geëmuleerd telkens wanneer de encoderpositie
nulpositie passeert.

32767 = 1 rev / 100000
= 1 rev

Positie van geëmuleerde nulpulsen.0.00000 ... 1.00000
rev
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Instellingen voor encoder 1.Encoder 1 configura-
tie

92

Opmerking: De inhoud van deze parametergroep varieert
volgens het geselecteerde encodertype.

Opmerking:Het wordt aanbevolen om encoderverbinding 1
(deze groep) zoveel mogelijk te gebruiken omdat de gege-
vens die via die interface worden ontvangen, verser zijn dan
de gegevens die via verbinding 2 worden ontvangen (groep
93 Encoder 2 configuratie).

Geen / uint16Selecteert het type van encoder/resolver 1.Encoder 1 type92.1

0Geen.Geen

1TTL. Module type (ingang): FEN-01 (X31), FEN-11 (X41) of
FEN-21 (X51).

TTL

2TTL+. Module type (ingang): FEN-01 (X32).TTL+

3Absolute encoder. Module type (ingang): FEN-11 (X42).Absolute encoder

4Resolver. Module type (ingang): FEN-21 (X52).Resolver

5HTL. Module type (ingang): FEN-31 (X82).HTL

6HTL. Module type (ingang): FSE-31 (X31).HTL 1

7HTL.Module type (ingang): FSE-31 (X32). Niet ondersteund
ten tijde van publicatie.

HTL 2

Module 1 / uint16Selecteert de interfacemodule waarop de encoder aange-
sloten is.

Encoder 1 bron92.2

(De fysieke locaties en types vanencoderinterfacemodules
worden gedefinieerd in parametergroep 91 Instellingen
encoder module.

0Interfacemodule 1.Module 1

1Interfacemodule 2.Module 2

1 kHz / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = Resolver)
Bepaalt de frequentie van het excitatiesignaal.

Bekrachtigingssig-
naal freq

92.10

Opmerking:Met een EnDat- of HIPERFACE-encoder en FEN-
11 FPGA versie VIE12200 of later, wordt deze parameter au-
tomatisch ingesteld bij validatie van de encoderinstellingen
(91.10 Encoder param verversen).

1 = 1 kHz / 1 = 1 kHzFrequentie van excitatiesignaal.1...20 kHz

0 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Definieert het aantal sinus/cosinusgolf-cycli binnen één
omwenteling.

Sinus/cosinusaantal92.10

Opmerking:Deze parameter hoeft niet ingesteld te worden
wanneer eenEnDatofSSI encoder in continu-modusgebruikt
wordt. Zie parameter 92.30 Seriële link modus.

- / 1 = 1Aantal sinus/cosinusgolf-cycli binnen één omwenteling.0...65535

2048 NoUnit / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Definieert het aantal pulsen per omwenteling.

Pulsen/omwenteling92.10

- / 1 = 1Aantal pulsen.0...65535
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4.0 V / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = Resolver)
Bepaalt de rms amplitude van het excitatiesignaal.

Bekrachtigingssig-
naal ampl

92.11

10 = 1 V / 100 = 1 VAmplitude van excitatiesignaal.4.0 ... 12.0 V

Geen / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Selecteert de bron van de absolute positie informatie.

Absolutepositiebron92.11

0Niet geselecteerd.Geen

1Commutatie signalen.Commut. signalen

2Seriële interface: EnDat encoder.EnDat

3Seriële interface: HIPERFACE encoder.Hiperface

4Seriële interface: SSI encoder.SSI

5Seriële interface: Tamagawa 17/33-bit encoder.Tamagawa

Kwadratuur / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Selecteert het type encoder.

Encoder type92.11

0Kwadratuurencoder (met twee kanalen, A en B).Kwadratuur

1Single-track encoder (met één kanaal, A).Enkel kanaal

Opmerking:Metdeze instelling isdegemeten toerentalwaar-
de altijd positief, ongeacht draairichting.

1 NoUnit / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = Resolver)
Definieert het aantal poolparen van de resolver.

Resolver poolparen92.12

1 = 1 / 1 = 1Aantal resolver-poolparen.1...32

Blokkeren / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Activeert de nul-puls van de encoder voor de absolute en-
coder-ingang (X42) van de FEN-11 interfacemodule.

Nul puls vrijgeven92.12

Opmerking:Er is geen nulimpuls bij seriële interfaces, d.w.z.
wanneer parameter 92.11 Absolute positie bron is ingesteld
op EnDat, Hiperface, SSI of Tamagawa.

0Nul-puls uitgeschakeld.Blokkeren

1Nul-puls ingeschakeld.Vrijgeven

Autoopgaand/uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Selecteert het toerentalberekeningsmodus.

Toerenberekenings-
modus

92.12

*Met een enkelsporige encoder (parameter 92.11 Encoder
type is ingesteld op Enkel kanaal) is het toerental altijd
positief.

0Kanalen A en B: Opgaande en afgaande ramps worden
gebruikt voor toerentalberekening.

A&B alle

*Kanaal B: Bepaalt de draairichting.

Opmerking:Met een single-track encoder (parameter 92.11
Encoder type) werkt deze instelling als instelling A alle

1Kanaal A: Opgaande en afgaande ramps worden gebruikt
voor toerentalberekening.

A alle

*Kanaal B: Bepaalt de draairichting.
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2KanaalA:Opgaande rampswordengebruikt voor toerental-
berekening.

A opgaande helling

*Kanaal B: Bepaalt de draairichting.

3Kanaal A: Neergaande ramps worden gebruikt voor toe-
rentalberekening.

A neergaande helling

*Kanaal B: Bepaalt de draairichting.

4Eén van bovenstaandemodi wordt automatisch gekozen,
afhankelijk van de pulsfrequentie, op de volgendemanier:

Auto opgaand

Gebruikte modusPulsfrequentie van het
kanaal/de kanalen

A&B alle< 2442 Hz

A alle2442…4884 Hz

A opgaande helling> 4884 Hz

5Eén van bovenstaandemodi wordt automatisch gekozen,
afhankelijk van de pulsfrequentie, op de volgendemanier:

Auto neergaand

Gebruikte modusPulsfrequentie van het
kanaal/de kanalen

A&B alle< 2442 Hz

A alle2442…4884 Hz

A neergaande helling> 4884 Hz

0 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Bepaalt het aantal bits dat gebruikt wordt om de positie
binnen één omwenteling aan te geven. Bijvoorbeeld: een
instelling van 15 bits correspondeert met 32768 posities
per omwenteling.

Positie data ruimte92.13

Dewaardewordtgebruiktwanneerparameter 92.11 Abso-
lute positie bron is ingesteld op EnDat, Hiperface of SSI.
Wanneerparameter92.11Absolutepositiebron is ingesteld
op Tamagawa, wordt deze parameter intern ingesteld op
17.

Opmerking:Met een EnDat- of HIPERFACE-encoder en FEN-
11 FPGA versie VIE12200 of later, wordt deze parameter au-
tomatisch ingesteld bij validatie van de encoderinstellingen
(91.10 Encoder param verversen).

1 = 1 / 1 = 1Aantal bits dat gebruikt wordt om de positie binnen één
omwenteling aan te geven.

0...32

Vrijgeven / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Selecteert of positieschatting met encoder 1 gebruikt
wordt omde resolutie vanpositiedata te verhogen, of niet.

Positie schatting vrij-
geven

92.13

0Gemeten positie gebruikt. (De resolutie is 4 × pulsen per
omwenteling voor kwadratuurencoders, 2 × pulsen per
omwenteling voor single-track encoders)

Blokkeren
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1Geschatte positie gebruikt. (Gebruikt positie-interpolatie;
geëxtrapoleerd op het moment van dataverzoek.)

Vrijgeven

0 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Bepaalt het aantal bitsdatgebruiktwordtbij omwenteling-
telling bij een multiturn encoder. Bijvoorbeeld: een instel-
ling van 12 bits zou telling tot 4096 omwentelingen onder-
steunen.

Omw data ruimte92.14

Dewaardewordtgebruiktwanneerparameter 92.11 Abso-
lute positie bron is ingesteld op EnDat, Hiperface of SSI.
Wanneerparameter92.11Absolutepositiebron is ingesteld
op Tamagawa, activeert het instellen van deze parameter
op een niet-nulwaarde het opvragen van multiturn-data.

Opmerking:Met een EnDat- of HIPERFACE-encoder en FEN-
11 FPGA versie VIE12200 of later, wordt deze parameter au-
tomatisch ingesteld bij validatie van de encoderinstellingen
(91.10 Encoder param verversen).

1 = 1 / 1 = 1Aantal bits gebruikt bij omwenteling-telling.0...32

Blokkeren / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Selecteertofberekendofgeschat toerentalgebruiktwordt.

TT schatting vrijge-
ven

92.14

Schatting verhoogt het toerentalrimpel bij gelijkmatig
bedrijf, maar verbetert het dynamisch gedrag.

Opmerking: Deze parameter is niet effectief bij FEN-xx mo-
dules met FPGA versie VIEx 2000 of later.

0Laatst-berekende toerental wordt gebruikt. (Het bereke-
ningsinterval is 62,5 microseconde tot 4 milliseconde.)

Blokkeren

1Geschat toerental (geschat op het tijdstip van het data-
verzoek) wordt gebruikt.

Vrijgeven

4880Hz / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Activeert transiëntfilter voor de encoder (wijzigingen in
draairichting worden genegeerd boven de geselecteerde
pulsfrequentie).

Piekfilter92.15

0Verandering van draairichting toegestaan onder 4880 Hz.4880Hz

1Verandering van draairichting toegestaan onder 2440 Hz.2440Hz

2Verandering van draairichting toegestaan onder 1220 Hz.1220Hz

3Wijziging in draairichting toegestaanbij elke pulsfrequen-
tie.

Geblokkeerd

0 kHz / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Bepaalt de maximum pulsfrequentie van encoder 1.

Geaccept. puls freq
van enc. 1

92.17

1 = 1 kHz / 1 = 1 kHzPulsfrequentie.0...300 kHz

A, B / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL 1)
Bepaaltwelkeencoder-kabelkanalenendradengemonitord
gaan worden op bedradingsfouten.

Encoder kabel fout
modus

92.21

0A en B.A+, A-, B+, B-, Z+, Z-

1A, B en Z.A, B, Z

2A+, A-, B+ en B-.A+, A-, B+, B-

3A+, A-, B+, B-, Z+ en Z-.A+, A-, B+, B-, Z+, Z-
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Geen filtering / uint16(Zichtbaar wanneer 92.1 Encoder 1 type = HTL)
Geeft puls-flank filtering vrij. Puls-flank filtering kan de
betrouwbaarheid van metingen verbeteren, vooral van
encoders met een enkele aansluiting.

Puls flank filtering92.24

Opmerking: Pulse edge filtering wordt alleen ondersteund
door FEN-31 modules met FPGA versie VIE3 2200 of later.

Opmerking: Puls-flank filtering verlaagt de maximum puls-
frequentie.Met een filtertijd van 2µs is demaximalepulsfre-
quentie 200 kHz.

0Filtering uitgeschakeld.Geen filtering

1Filtertijd: 1 microseconde.1 µs

2Filtertijd: 2 microseconden.2 µs

Beginpos. / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Selecteert de seriële-linkmodus bij een EnDat of SSI enco-
der.

Seriële link modus92.30

0Enkele positie overdrachtsmodus (initiële positie).Beginpos.

1Continue positie data-overdrachtsmodus.Continu

Opmerking: De motorregeling wordt intern gedwongen als
een open lus en de geschatte toerental wordt gebruikt.

2Continue toerental en positie data-overdrachtsmodus.
Deze instelling is bedoeld voor EnDat 2.2 encoders zonder
sin/cos signalen.

ContinuTTenpositie

Opmerking:Deze instelling vereist een FEN-11 interface revi-
sie H of later.

50 ms / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Kiestdemaximumencoder-rekentijd voor eenEnDat enco-
der.

EnDat max bereke-
ning tijd

92.31

Opmerking:Dezeparameterhoeft alleen ingesteld teworden
wanneer een EnDat encoder gebruikt wordt in continu-mo-
dus, d.w.z. zonder incrementele sin/cos signalen (alleen on-
dersteund als encoder 1). Zie ook parameter 92.30 Seriële
link modus.

010 microseconden.10 us

1100 microseconden.100 us

21 milliseconde.1 ms

350 milliseconden.50 ms

100 us / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Kiest de transmissiecyclus voor een SSI encoder.

SSI cyclustijd92.32

Opmerking:Dezeparameterhoeft alleen ingesteld teworden
wanneer een SSI encoder gebruikt wordt in continu-modus,
d.w.z. zonder incrementele sin/cos signalen (alleen onder-
steund als encoder 1). Zie ook parameter 92.30 Seriële link
modus.

050 microseconden.50 us

512 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

1100 microseconden.100 us

2200 microseconden.200 us

3500 microseconden.500 us

41 milliseconde.1 ms

52 milliseconden.2 ms

2 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Bepaalt de lengte van een SSI bericht. De lengte wordt
gedefinieerd als het aantal klokcycli. Het aantal cycli kan
berekend worden door 1 op te tellen bij het aantal bits in
een SSI berichtframe.

SSI clock cycli92.33

- / 1 = 1SSI berichtlengte.2...127

1 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Bepaalt bij een SSI encoder de plaats van de MSB (meest
significante bit) van depositiedata binnen een SSI bericht.

SSI positie msb92.34

- / 1 = 1Positiedata MSB locatie (bitnummer).1...126

1 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Bepaalt bij een SSI encoder de plaats van de MSB (meest
significante bit) van de omwentelingentelling binnen een
SSI bericht.

SSI omwmsb92.35

- / 1 = 1Omwentelingentelling MSB locatie (bitnummer).1...126

Binair / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Kiest het data-format voor een SSI encoder.

SSI data format92.36

0Binaire code.Binair

1Grijs code.Grijs

100 kBit/s / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Kiest de baudrate voor een SSI encoder.

SSI baud rate92.37

010 kbit/s.10 kBit/s

150 kbit/s.50 kBit/s

2100 kbit/s.100 kBit/s

3200 kbit/s.200 kBit/s

4500 kbit/s.500 kBit/s

51000 kbit/s.1000 kBit/s

315-45graden/uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Bepaalt de fasehoek binnen één sinus/cosinussignaal-pe-
riodedie correspondeertmetdewaardenul in dedata van
de SSI seriële koppeling. De parameterwordt gebruikt om
de synchronisatie aan te passen van de SSI positiedata en
de positie gebaseerd op sinus/cosinus incrementele sig-
nalen. Onjuiste synchronisatie kan een fout veroorzaken
van ±1 incrementele periode.

SSI nul fase92.40

Opmerking: Deze parameter moet alleen worden ingesteld
als een SSI-encoder wordt gebruikt in de initiële positiemo-
dus (zie parameter 92.30 Seriële link modus).

0315-45 graden.315-45 graden

145-135 graden.45-135 graden
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2135-225 graden.135-225 graden

3225-315 graden.225-315 graden

Oneven / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Definieert het gebruik van pariteits- en stopbits bij een
HIPERFACE encoder.

Hiperface pariteit92.45

Dezeparameter hoeft doorgaansniet ingesteld teworden.

0Oneven pariteitsindicatiebit, één stopbit.Oneven

1Even pariteitsindicatiebit, één stopbit.Even

4800 bits/s / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Definieert de overdrachttoerental van de link met een HI-
PERFACE encoder.

Hiperface baud rate92.46

Dezeparameter hoeft doorgaansniet ingesteld teworden.

04800 bit/s.4800 bits/s

19600 bit/s.9600 bits/s

219200 bit/s.19200 bits/s

338400 bit/s.38400 bits/s

64 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneer92.1Encoder 1 type=Absoluteencoder)
Definieert het node-adres voor een HIPERFACE encoder.

Hiperfacenodeadres92.47

Dezeparameter hoeft doorgaansniet ingesteld teworden.

- / 1 = 1HIPERFACE encoder node-adres.0...255
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Instellingen voor encoder 2.Encoder 2 configura-
tie

93

Opmerking: De inhoud van de parametergroep varieert in
overeenstemming met het geselecteerde type encoder.

Opmerking:Het wordt aanbevolen om encoderverbinding 1
(groep 92 Encoder 1 configuratie) te gebruiken wanneer
mogelijk, aangeziendegegevensdie viadie interfaceworden
ontvangen verser zijn dan de gegevens die via verbinding 2
(deze groep) worden ontvangen.

Geen / uint16Selecteert het type van encoder/resolver 2.Encoder 2 type93.1

0Geen.Geen

1TTL. Module type (ingang): FEN-01 (X31), FEN-11 (X41) of
FEN-21 (X51).

TTL

2TTL+. Module type (ingang): FEN-01 (X32).TTL+

3Absolute encoder. Module type (ingang): FEN-11 (X42).Absolute encoder

4Resolver. Module type (ingang): FEN-21 (X52).Resolver

5HTL. Module type (ingang): FEN-31 (X82).HTL

6HTL. Module type (ingang): FSE-31 (X31).HTL 1

7HTL.Module type (ingang): FSE-31 (X32). Niet ondersteund
ten tijde van publicatie.

HTL 2

Module 1 / uint16Selecteert de interfacemodule waarop de encoder aange-
sloten is. (De fysieke locaties en types van encoderinterfa-

Encoder 2 bron93.2

cemodules worden gedefinieerd in parametergroep 91 In-
stellingen encoder module)

1Interfacemodule 1.Module 1

2Interfacemodule 2.Module 2

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Resolver)
Zie parameter 92.10 Bekrachtigingssignaal freq.

Bekrachtigingssig-
naal freq

93.10

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Sinus/cosinusaantal93.10

Zie parameter 92.10 Sinus/cosinus aantal.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.10 Pulsen/omwenteling.

Pulsen/omwenteling93.10

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Resolver)
Zie parameter 92.11 Bekrachtigingssignaal ampl.

Bekrachtigingssig-
naal ampl

93.11

Geen / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Absolutepositiebron93.11

Zie parameter 92.11 Absolute positie bron.

Kwadratuur / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.11 Encoder type.

Encoder type93.11

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Resolver)
Zie parameter 92.12 Resolver poolparen.

Resolver poolparen93.12

Blokkeren / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Nul puls vrijgeven93.12

Zie parameter 92.12 Nul puls vrijgeven.

Autoopgaand/uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.12 Toerenberekeningsmodus.

Toerenberekenings-
modus

93.12
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- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Positie data ruimte93.13

Zie parameter 92.13 Positie data ruimte.

Vrijgeven / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.13 Positie schatting vrijgeven.

Positie schatting vrij-
geven

93.13

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Omw data ruimte93.14

Zie parameter 92.14 Omw data ruimte.

Blokkeren / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.14 TT schatting vrijgeven.

TT schatting vrijge-
ven

93.14

4880Hz / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.15 Piekfilter.

Piekfilter93.15

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.17 Geaccept. puls freq van enc. 1.

Geaccept. puls freq
van enc. 2

93.17

A, B / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL 1)
Zie parameter 92.21 Encoder kabel fout modus.

Encoder kabel fout
modus

93.21

Geen filtering / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = HTL)
Zie parameter 92.24 Puls flank filtering.

Puls flank filtering93.24

Beginpos. / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Seriële link modus93.30

Zie parameter 92.30 Seriële link modus.

50 ms / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

EnDat berek tijd93.31

Zie parameter 92.31 EnDat max berekening tijd.

100 us / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI cyclustijd93.32

Zie parameter 92.32 SSI cyclustijd.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI clock cycli93.33

Zie parameter 92.33 SSI clock cycli.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI positie msb93.34

Zie parameter 92.34 SSI positie msb.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI omwmsb93.35

Zie parameter 92.35 SSI omwmsb.

Binair / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI data format93.36

Zie parameter 92.36 SSI data format.

100 kBit/s / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI baud rate93.37

Zie parameter 92.37 SSI baud rate.

315-45graden/uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

SSI nul fase93.40

Zie parameter 92.40 SSI nul fase.

Oneven / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Hiperface pariteit93.45

Zie parameter 92.45 Hiperface pariteit.
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4800 bits/s / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Hiperface baud rate93.46

Zie parameter 92.46 Hiperface baud rate.

- / uint16(Zichtbaar wanneer 93.1 Encoder 2 type = Absolute enco-
der)

Hiperfacenodeadres93.47

Zie parameter 92.47 Hiperface node adres.
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Besturing vande voedingseenheid vandeomvormer, zoals
DC-spanning en reactief-vermogen referentie.

LSU regeling94

Merk op dat de referentie die hier gedefinieerd wordt ook
gekozen moet worden als de referentiebron in het voe-
dings-besturingsprogramma om effectief te zijn.

Deze groep is alleen zichtbaar als de besturing van de
voedingseenheid is geactiveerd met parameter 95.20 HW
opties woord 1.

Zie ook de sectie Sturing van een voedingseenheid
(LSU) (pagina 44).

Aan / uint16Inschakelen/uitschakelen vandede interne INU-LSUstatus
machine.

LSU Regeling94.1

Wanneer de status machine ingeschakeld is, stuurt de in-
vertereenheid (INU)devoedingseenheid (LSU)envoorkomt
dat de invertereenheid start totdat de voedingseenheid
gereed is.

Als de status machine uitgeschakeld is, wordt de status
van de voedingseenheid genegeerd door de invertereen-
heid.

0INU-LSU status machine uitgeschakeld.Uit

1INU-LSU status machine ingeschakeld.Aan

Blokkeren / uint16Inschakelen/uitschakelen toegang tot bedieningspaneel
en PC tool aande voedingseenheid (lijnzijde-converter) via
de invertereenheid (motorzijde-converter).

LSUpaneel communi-
catie

94.2

Opmerking:Deze functie wordt alleen ondersteund door de
volgende omvormers:
- ACS880-11
- ACS880-31
- ACS880-17 gebaseerdopeengeïntegreerdeomvormermo-
dule
- ACS880-37gebaseerdopeengeïntegreerdeomvormermo-
dule.

0Toegangvanbedieningspaneel enPCtool tot voedingseen-
heid via invertereenheid is uitgeschakeld.

Blokkeren

1Toegangvanbedieningspaneel enPCtool tot voedingseen-
heid via invertereenheid is ingeschakeld.

Vrijgeven

ABB enkele omvormer
standaardSW/uint16

(Alleen zichtbaar bij bepaalde omvormertypes)

Selecteert de functionaliteit vanbit 1 van6.11Hoofdstatus-
woord.

INU-LSUstatuswoord-
profiel

94.4

0Nadat de tussenkring geladen is, stelt de omvormer bit 1
van 6.11 Hoofdstatuswoord in.

ABB enkele omvor-
mer standaard SW

1De omvormer stelt bit 1 van 6.11 Hoofdstatuswoord in na-
dat dehoofdschakelaar is gesloten ende voedingseenheid
(lijnzijde-converter).

Achterwaartscompa-
tibele SW

Deze instelling kan bijvoorbeeld gebruikt worden bij het
installeren van de omvormer in een bestaande set-upmet
andere ACS880 en ACS800 omvormers.
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Niet geselecteerd /
uint32

(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

LSUextern startcom-
mando

94.5

Selecteert de bron voor LSU extern startcommando.

Deze parameter is alleen zichtbaar als INU-ISU-communi-
catie is ingeschakeld in 95.20 bit 15.

Opmerking: Als de LSU wordt gestopt met parameter 94.5
LSUextern startcommando, blijft de LSUdraaiengedurende
de tijd die is gedefinieerd door 94.11 LSU stop vertraging.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

30Ingang DIIL(10.2 DI vertraagde status, bit 15).DIIL

15 s / uint16Bepaalt de maximale tijd dat de voedingseenheid (LSU)
mag opladen voordat een fout, 7584 LSU charge fai-
ledwordt gegenereerd.

LSU max laadtijd94.10

1 = 1 s / 1 = 1 sMaximum laadtijd.0...65535 s

600.0 s / uint16Definieert een stopvertraging voor de voedingseenheid.
Deze parameter kan gebruikt worden om het openen van
de hoofdautomaat/-magneetschakelaar te vertragen
wanneer er een herstart verwacht wordt.

LSU stop vertraging94.11

10 = 1 s / 10 = 1 sStopvertraging voedingseenheid.0.0 ... 3600.0 s

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

DCspanning referen-
tie

94.20

ToontdeDC-spanningsreferentiedienaardevoedingseen-
heid gestuurd is.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

10 = 1 V / 10 = 1 VDC-spanningsreferentie die naar de voedingseenheid ge-
stuurd is.

0.0 ... 2000.0 V

Gebruiker ref / uint32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

DCspanning refbron94.21

Selecteert debron vandeDC-spanningsreferentie die naar
de voedingseenheid gestuurd gaat worden.

0Geen.Nul

194.22 Gebr. DC spanning ref.Gebruiker ref

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]
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0.0 V / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Gebr. DC spanning
ref

94.22

Definieert de gelijkspanningsreferentie voor de voedings-
eenheid als 94.21 DC spanning ref bron is ingesteld op
Gebruiker ref.

10 = 1 V / 10 = 1 VDC-referentie van gebruiker.0.0 ... 2000.0 V

- / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Reactief vermogen
ref

94.30

Toont de reactief-vermogen referentie die naar de voe-
dingseenheid gestuurd is.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

10 = 1 kVAr / 10 = 1
kVAr

Reactief-vermogen referentiedie naarde voedingseenheid
gestuurd is.

-3276.8 ... 3276.7 kVAr

Gebruiker ref / uint32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Reactief vermogen
ref bron

94.31

Selecteert de bron van de reactief-vermogen referentie
die naar de voedingseenheid gestuurd gaat worden.

0Geen.Nul

194.32 Gebr. reactief vermogen ref.Gebruiker ref

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

0.0 kVAr / real32(Alleen zichtbaar als de besturing van de IGBT-voedings-
eenheid is geactiveerd door 95.20)

Gebr. reactief vermo-
gen ref

94.32

Definieert deblindvermogensreferentie voor de voedings-
eenheid als 94.31 Reactief vermogen ref bron is ingesteld
op Gebruiker ref.

10 = 1 kVAr / 10 = 1
kVAr

Reactief-vermogen referentie van gebruiker.-3276.8 ... 3276.7 kVAr

600.00 procent / re-
al32

Definieert hetmaximale asvermogenvoordemotormodus
bij een storing in het voedingsnet als de besturing van de
IGBT-voeding actief is (bit 15 van 95.20 HW opties woord
1 is aan).

Verm. mot lim op net
verlies

94.40

Dewaardewordtgegevenalspercentage vanhetnominale
motorvermogen.

Opmerking:Met een diodevoeding (bit 11 van 95.20 is aan)
wordthetmotorasvermogenbeperkt tot 2%bij eennetwerk-
storing, ongeacht deze parameter.

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Maximaal asvermogenvoordemotormodusbij eenstoring
in het voedingsnetwerk.

0.00 ... 600.00 pro-
cent

-600.00 procent / re-
al32

Definieert het maximale asvermogen voor opwekking bij
een storing in het voedingsnet als de besturing van de
voedingseenheid actief is (bit 15 van 95.20 HW opties
woord 1 is aan).

Verm. gen lim op net
verlies

94.41

Dewaardewordtgegevenalspercentage vanhetnominale
motorvermogen.

Opmerking:Met een diodevoeding (bit 11 van 95.20 is aan)
wordthetmotorasvermogenbeperkt tot 2%bij eennetwerk-
storing, ongeacht deze parameter.
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1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Maximaal asvermogen voor de opwekkingsmodus bij een
storing in het voedingsnet.

-600.00 ... 0.00 pro-
cent

Niet geselecteerd /
uint32

Maakt LSU zwak-net detectie mogelijk op ACS880-
11/31/14/34/17/37 omvormers om de stabiliteit te verbe-
teren in zwakke netten en wanneer de omvormer gevoed
wordt door een generator.

LSUweakgrid inscha-
kelen

94.50

Opmerking:Dezeparameter kanalleenwordengebruiktmet
ACS880-11/31/14/34/17/37-frames R3, R6, R8 en R11.

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Diverse aan hardware gerelateerde instellingen.HW configuratie95

Niet gegeven / uint16Selecteert het voedingsspanningsbereik. Deze parameter
wordt door de omvormer gebruikt om de nominale span-

Voedingsspanning95.1

ning van het voedingsnetwerk te bepalen. De parameter
heeft ook invloed op de nominale stroomwaarden en de
DC spanningsregelingsfuncties (uitschakel- en remchop-
per-activeringlimieten) van de omvormer.

WAARSCHUWING! Door een onjuiste instelling kan de
motor oncontroleerbaar pieken, of kande remchopper
of remweerstand overbelast worden.

Opmerking: De getoonde selecties zijn afhankelijk van de
hardware van de omvormer. Als er slechts één spanningsbe-
reik geldt voor de betreffende omvormer, wordt dit stan-
daard geselecteerd.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Geenspanningsbereikgeselecteerd.Deomvormer zal niet
beginnen temoduleren voordat er eenbereik geselecteerd
is.

Niet gegeven

1208…240 V208...240 V

2380...415 V380...415 V

3440...480 V440...480 V

4500 V500 V

5525...600 V525...600 V

6660...690 V660...690 V

Uitschakelen; Inschake-
len (95.20 b15) /
uint16

Schakelt adaptieve spanningslimieten in.

Adaptieve spanningslimieten kan bijvoorbeeld gebruikt
worden als er een IGBT voedingseenheid gebruikt wordt

Adaptievespannings-
limieten

95.2

omhetDC-spanningsniveau te verhogen. Als de communi-
catie tussende inverter ende IGBT-voedingseenheid actief
is (95.20 HW opties woord 1), zijn de spanningslimieten
gerelateerd aan de DC-spanningsreferentie die naar de
voedingseenheid is verzonden (94.20DCspanning referen-
tie), aangenomen dat de referentie hoog genoeg is. In
overige gevallen worden de limieten berekend op basis
van de gemeten DC-spanning aan het einde van de voor-
laadcyclus.

Deze functie is ook nuttig als de AC-voedingsspanning
naar de omvormer hoog is, aangezien de waarschuwings-
niveaus dienovereenkomstig verhoogd worden.

*Beïnvloed door 95.20 HW opties woord 1, bit 15.

0Adaptieve spanningslimieten uitgeschakeld.Blokkeren

1Adaptieve spanningslimieten ingeschakeld.Vrijgeven
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Interne 24V (ZCU); Ex-
terne 24V (BCU; 95.20
b4) / uint16

Specificeert hoe de omvormerbesturingseenheid gevoed
wordt.

*De standaardwaarde is afhankelijk van het type bestu-
ringseenheid en de instelling van parameter 95.20 HWop-
ties woord 1, bit 4.

Stuurkaart voeding95.4

0De omvormerbesturingseenheid wordt gevoed vanuit de
omvormervoedingseenheid waarop deze aangesloten is.

Interne 24V

Opmerking: Als een beperkte werking vereist is, selecteer
dan Externe 24V of Redundante externe 24V.

1Deomvormerbesturingseenheidwordt gevoed vanuit een
externe voeding. De fouten in de voedingseenheid en
voedingseenheid-link van de omvormer worden gemas-
keerdwanneerdeomvormer ingestopte toestand is, zodat
het hoofdcircuit uitgeschakeld kanworden zonder fouten
terwijl de besturingseenheid ingeschakeld is.

Externe 24V

2(Alleen type BCU besturingseenheden)Redundante externe
24V

Deomvormerbesturingseenheidwordt gevoeddoor twee
redundante externe voedingen. Het uitvallen van een van
de voedingen genereert een waarschuwing (AFEC Extern
voedingssignaal ontbreekt). De fouten in de voedingseen-
heid en voedingseenheid-link van de omvormer worden
gemaskeerd wanneer de omvormer in gestopte toestand
is, zodathethoofdcircuit uitgeschakeldkanwordenzonder
fouten terwijl de besturingseenheid ingeschakeld is.
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Nr.

Uitschakelen; Inschake-
len (95.20 b5) / uint16

(Alleen zichtbaar met een ZCU besturingseenheid)

Inschakelen/uitschakelen van demonitoring van de DC-
schakelaar via de DIIL ingang. Deze instelling is bedoeld
voorgebruik bij invertermodulesmet een intern laadcircuit
die aangesloten zijn op de DC-bus via een DC-schakelaar.

DC schakmonitoring95.8

Een hulpcontact van de DC-schakelaar moet verbonden
worden met de DIIL-ingang, zodat de ingang uitschakelt
wanneer de DC-schakelaar geopend wordt.

M

+2
4 

V

D
IIL

DC-bus

DC-schakelaar

Invertermodule

LaadmagneetschakelaarLaad-logica

Als de DC-schakelaar geopend wordt terwijl de inverter in
bedrijf is, krijgt de inverter een uitlopen-tot-stilstand
commando, en wordt zijn laadcircuit geactiveerd.

Het starten van de inverter wordt voorkomen totdat de
DC-schakelaar geslotenwordt enhetDC-circuit in de inver-
tereenheid weer geladen is.

Opmerking:Standaard isDIIL de ingang voor het run-inscha-
kelsignaal. Pas indien nodig 20.12 Run inschakelen 1 bron
aan.

Opmerking:Een intern laadcircuit is bij sommige types inver-
termodule standaard, maar bij andere types optioneel; con-
troleer dit bij uw plaatselijke ABB-vertegenwoordiger.

0Bewaken van DC-schakelaar via de DIIL-ingang uitgescha-
keld.

Blokkeren

1Bewaken van DC-schakelaar via de DIIL-ingang ingescha-
keld.

Vrijgeven
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Nr.

- / uint16(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Schakelaar zekering
controller

95.9

Activeert communicatie naar eenBSFC-laadregelaar. Deze
instelling is bedoeld voor gebruik bij invertermodules die
aangesloten zijn op een DC bus via een DC schakel-/laad-
circuit gestuurd door een laad-regelaar. Op eenheden
zonder DC-schakelaarmoet deze parameter worden inge-
steld op Uitschakelen.

De laadregelaarmonitort het laden vande invertereenheid,
en stuurt een inschakelen-commando wanneer het laden
voltooid is (d.w.z. DC-schakelaar is gesloten nadat het
lampje 'opladenOK' brandt endeoplaadschakelaar isgeo-
pend).

Voor meer informatie, zie BSFC documentatie.

0Communicatie met BSFC uitgeschakeld.Uitschakelen

1Communicatie met BSFC ingeschakeld.Inschakelen

0000h / uint16(Alleen zichtbaar met BCU besturingseenheid)Reduced run mask95.12

Geeft aanwelke convertermodules uit de configuratie van
de omvormer zijn verwijderd. Een andere waarde dan 0
activeert de gereduceerde-run functie.

Zie de sectie Verminderde runfunctie (pagina 105).

Module 1 is verwijderd.Module 1 removedb0

Module 2 is verwijderd.Module 2 removedb1

Module 3 is verwijderd.Module 3 removedb2

Module 4 is verwijderd.Module 4 removedb3

Module 5 is verwijderd.Module 5 removedb4

Module 6 is verwijderd.Module 6 removedb5

Module 7 is verwijderd.Module 7 removedb6

Module 8 is verwijderd.Module 8 removedb7

Module 9 is verwijderd.Module 9 removedb8

Module 10 is verwijderd.Module 10 removedb9

Module 11 is verwijderd.Module 11 removedb10

Module 12 is verwijderd.Module 12 removedb11

Reservedb12…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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BeschrijvingNaam / Bereik /
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Nr.

- / uint16(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Gereduceerde runst-
and

95.13

Specificeert het aantal beschikbare invertermodules.

Deze parameter moet ingesteld zijn als gereduceerde run
vereist is. Een andere waarde dan 0 activeert de geredu-
ceerde-run functie.

Als hetbesturingsprogrammahet aantalmodulesdatdoor
deze parameter wordt opgegeven niet kan detecteren,
wordt een fout (5695 Reduced run) gegenereerd.

Zie de sectie Verminderde runfunctie (pagina 105).

0 = Gereduceerde werking uitgeschakeld
1...12 = Aantal beschikbare modules

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

- / -Aantal beschikbare invertermodules.0...65535

0000h / uint16(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Aangeslotenmodules95.14

Toont welke van de parallel-aangesloten invertermodules
gedetecteerd zijn door het besturingsprogramma.

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

Module 1 is gedetecteerd.Module 1b0

Module 2 is gedetecteerd.Module 2b1

Module 3 is gedetecteerd.Module 3b2

Module 4 is gedetecteerd.Module 4b3

Module 5 is gedetecteerd.Module 5b4

Module 6 is gedetecteerd.Module 6b5

Module 7 is gedetecteerd.Module 7b6

Module 8 is gedetecteerd.Module 8b7

Module 9 is gedetecteerd.Module 9b8

Module 10 is gedetecteerd.Module 10b9

Module 11 is gedetecteerd.Module 11b10

Module 12 is gedetecteerd.Module 12b11

Reservedb12…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Bevat aan hardware gerelateerde instellingen die kunnen
worden ingeschakeld en uitgeschakeld door het in- of uit-
schakelen van de specifieke bits.

SpecialeHW instellin-
gen

95.15

Opmerking: De installatie van de hardware gespecificeerd
door deze parameter kan derating van omvormer-uitgang
vereisen, of andere beperkingen opleggen. Raadpleeg de
hardwarehandleiding van de omvormer.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.
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Nr.

1 = De aangedreven motor is een Ex motor geleverd door
ABB voor potentieel explosieve omgevingen. Dit stelt de
vereisteminimumschakelfrequentie voorABBExmotoren.

EX motorb0

Opmerking:Neemvoor niet-ABBExmotoren contact opmet
uw plaatselijke ABB vertegenwoordiger.

1 = Een ABB sinusfilter is aangesloten op de uitgang van
de omvormer/inverter.

ABB sinusfilterb1

1 = Limiet-aanpassing minimum schakelfrequentie aan
uitgangsfrequentie is actief. Deze instelling verbetert de
regelprestaties bij hoge uitgangsfrequenties (meestal
boven 120 Hz.

Hoog toerental mo-
dus

b2

1 = Een klantspecifiek sinusfilter is aangesloten op de uit-
gang van de omvormer/inverter. Zie ook parameters 97.1,
97.2, 99.18, 99.19.

Klantspec. sinusfilterb3

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Uit / uint32(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Routermodus95.16

Schakelt de routermodus van de besturingseenheid BCU
in/uit. Als de routermodusactief is,wordendePSL2-kana-
lendie zijn aangeslotenopeenandereBCU (d.w.z. de kana-
len die zijn geselecteerd door 95.17 Router kanaal configu-
ratie) gerouteerdnaar de vermogenseenheden (converter-
modules) die zijn aangesloten op deze BCU.

ZiedesectieRoutermodusvoorBCUbesturingseenheid (pa-
gina 108).

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Routermodus inactief.Off

1Routermodus actief.On

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]
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Nr.

- / uint16(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Router kanaal confi-
guratie

95.17

Selecteert welke PSL2-kanalen op de BCU besturingseen-
heid worden aangesloten op een andere BCU en worden
gerouteerd naar een lokale vermogenseenheid.

Opmerking: De lokale vermogenseenheden moeten aange-
sloten worden op opeenvolgende kanalen, te beginnen bij
CH1. De andere BCU wordt dan verbonden met een of meer
opeenvolgendekanalen, beginnendbij het eerste vrije kanaal.

Opmerking:Het laagste kanaal dat in deze parameter gese-
lecteerd is,wordtomgeleidnaarde lokale vermogenseenheid
met het laagste nummer, enz.

Opmerking: Er moeten minstens zo veel lokale vermogens-
modules zijn als er omgeleide kanalen zijn.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

ZiedesectieRoutermodusvoorBCUbesturingseenheid (pa-
gina 108).

0ch1b0

1 = Kanaal CH2wordt omgeleid naar de lokale vermogens-
eenheid (die is aangesloten op CH1)

ch2b1

1 = Kanaal CH3wordt omgeleid naar de lokale vermogens-
eenheid (die is aangesloten op CH1)

ch3b2

1=Kanaal CH4wordtomgeleidnaar een lokale vermogens-
eenheid

ch4b3

1=Kanaal CH5wordtomgeleidnaar een lokale vermogens-
eenheid

ch5b4

1=Kanaal CH6wordtomgeleidnaar een lokale vermogens-
eenheid

ch6b5

1=Kanaal CH7wordtomgeleid naar een lokale vermogens-
eenheid

ch7b6

1=Kanaal CH8wordtomgeleidnaar een lokale vermogens-
eenheid

ch8b7

1=Kanaal CH9wordtomgeleidnaar een lokale vermogens-
eenheid

ch9b8

1=KanaalCH10wordtomgeleidnaareen lokale vermogens-
eenheid

ch10b9

1=KanaalCH11wordtomgeleidnaareen lokale vermogens-
eenheid

ch11b10

1=KanaalCH12wordtomgeleidnaareen lokale vermogens-
eenheid

ch12b11

Reservedb12…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Selectie

Nr.

- / uint16Specificeert aan hardware gerelateerde opties die andere
standaardinstellingen van parameters vereisen. Het acti-
veren van een bit in deze parameter zorgt voor de nodige
wijzigingen in andereparameters. Bijvoorbeeld, het active-
ren van een noodstopoptie reserveert eendigitale ingang.
In veel gevallen zullen degewijzigdeparameters ookbevei-
ligd zijn tegen schrijven.

HW opties woord 195.20

Deze parameter, en ook de wijzigingen in andere parame-
ters die door deze parameter doorgevoerd zijn, worden
niet beïnvloed door een parameter terugzetting.

WAARSCHUWING!Na het schakelen van enig bit in dit
woord, dienen dewaarden van de beïnvloede parame-
ters opnieuw gecontroleerd te worden.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

*Zie de sectie Sturing van een voedingseenheid
(LSU) (pagina 44).

0 = 50Hz; 1 = 60Hz. Heeft betrekking op 11.45, 11.59, 12.20,
13.18, 30.11, 30.12, 30.13, 30.14, 31.26, 31.27, 40.15, 40.37,
41.15, 41.37, 46.1, 46.2.

Voedingsfreq 60 Hzb0

1=Noodstop, Categorie 0, zonder FSO-module. Geldt voor
21.4, 21.5, 23.11.

Noodstop Cat 0b1

1 =Noodstop, Categorie 1, zonder FSO-module. Geldt voor
10.24, 21.4, 21.5, 23.11.

Noodstop Cat 1b2

1 = Regeling van de koelventilator van de kast (alleen ge-
bruikt met specifieke ACS880-07-hardware). Geldt voor
10.27, 10.28, 10.29.

RO2 voor -07 kast-
koelventilator

b3

1 = Besturingseenheid extern gevoed. Geldt voor 95.4. (Al-
leen zichtbaar met een ZCU-besturingseenheid)

Externgevoedebestu-
ringsunit

b4

1 = DC-schakelaar monitoring is actief. Geldt voor 20.12,
31.3, 95.8. (Alleen zichtbaar met een ZCU-besturingseen-
heid)

DC-voeding schake-
laar

b5

1=Motorventilator-regelingactief.Geldt voor 10.24, 35.100,
35.103, 35.104.

DOL motor schake-
laar

b6

1 = xSFC-01 zekeringlastschakelaarcontroller. Geldt voor
95.9. (Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)

xSFC-01 zekering-
schakelaar controller

b7

1 = Bedrijfsschakelaar of PTC/Pt100-relais aangesloten.
Geldt voor 31.1, 31.2.

Service schakelaar of
PTC/Pt100 relais

b8

1 = Uitgang contactor aanwezig. Geldt voor 10.24, 20.12.Uitgang magneet-
schak

b9

1 =Status (bv. thermisch) schakelaars aangeslotenopDIIL
ingang. Geldt voor 20.11, 20.12.

Remweerst, sinusfil-
ter, IP54 vent

b10

*1=Diodevoedingseenheidbesturingdoor invertereenheid
actief. Maakt verschillende parameters zichtbaar in de
groepen 6, 60, 61, 62 en 94. (Alleen zichtbaar met een BCU
besturingseenheid)

INU-DSUcommunica-
tie

b11

Reservedb12
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Nr.

1 = Actief: Er is een extern du/dt filter aangesloten op de
omvormer uitgang. De instelling zal de uitgangs-schakel-
frequentie begrenzen. Bij invertermodule framematen R5i
tot R7i, zal de ventilator van de module naar volledig toe-
rental gedwongen worden.

du/dt filter activatieb13

Opmerking: Deze bit moet op 0 blijven staan als de omvor-
mer/invertermodule is uitgerustmet interne du/dt-filtering
(bijv. frame R8i-invertermodules met optie +E205).

1 = De invertereenheid bestaat uit frame R8i modulesmet
direct-on-line koelventilatoren (optie +C188). Schakelt
ventilatorfeedback-monitoring uit enwijzigt ventilatorre-
geling naar type AAN/UIT.

DOLventilatoractiva-
tie

b14

*1 = IGBT supply unit control by inverter unit active. Geldt
voor 31.23 en 95.2. Maakt verschillende parameters zicht-
baar in de groepen 1, 5, 6, 7, 30, 31, 60, 61, 62, 94 en 96.

INU-ISU communica-
tie

b15

Bit 15 stelt ook 195.01 Supply voltage in ISU in op dezelfde
waarde als 95.1 in INU is ingesteld.

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

- / uint16Specificeert meer aan hardware gerelateerde opties die
andere standaardinstellingen van parameters vereisen.
Zie parameter 95.20 HW opties woord 1.

HW opties woord 295.21

WAARSCHUWING!Na het schakelen van enig bit in dit
woord, dienen dewaarden van de beïnvloede parame-
ters opnieuw gecontroleerd te worden.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = Duaal gebruik actief. Voor omvormers met optie
+N8200. (Maakt hogere uitgangstoerentallen/frequenties
en toerental-/frequentiereferentiegrenzen mogelijk)

Duaal gebruikb0

1 = Synchrone reluctantiemotor gebruikt. Geldt voor 25.2,
25.3, 25.15, 99.3.

SynRMb1

1 = Uitspringende pool permanente-magneetmotor ge-
bruikt. Geldt voor 25.2, 25.3, 25.15, 99.3.

Saillant PMb2

1=Extern-bekrachtigde synchronemotorgebruikt. Vereist
een licentie. Neem contact op met uw plaatselijke ABB-
vertegenwoordiger voor meer informatie.

LV Synchrob3

1 = Hulpventilator 1 geïnstalleerd en bewaakt.Bewakinghulpventila-
tor 1

b4

1 = Hulpventilator 2 geïnstalleerd en bewaakt.Bewakinghulpventila-
tor 2

b5

Reservedb6…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Geen filter / uint16(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)Filter parallelle type-
lijst

95.30

Filtert de lijst met omvormer-/invertertypen op parame-
ter95.31 Parallelle configuratie.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.
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1Alle types in lijst.No filter

2-3 (380…415 V) types in lijst.400 V

3-5 (380…500 V) types in lijst.500 V

4-7 (525…690 V) types in lijst.690 V

5Vloeistofgekoelde -7 (525...690 V) types vermeld.-7 LC (525-690V)

Niet geselecteerd /
uint16

(Zichtbaar wanneer 95.30 Filter parallelle typelijst = Geen
filter)
(Alleen zichtbaar met een BCU besturingseenheid)

Parallelle configuratie95.31

Definieert het omvormer/inverter type als dit bestaat uit
parallel-aangesloten modules.

Als de omvormer/inverter uit één module bestaat, laat u
de waarde op Not selectedstaan.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Deomvormer/inverterbestaatnietuitparallel-aangesloten
modules, of type niet geselecteerd.

Not selected

-Omvormer/inverter type bestaande uit parallel-aangeslo-
ten modules.

[Omvormer/inverter
type]

0.000 NoUnit / real32Definieert de verhouding van de step-up transformator.Transformatieverhou-
ding

95.40

1000 = 1 / 1000 = 1Step-up transformator verhouding.0.000 ... 100.000
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Taalselectie; toegangsniveaus; macroselectie; parameter
opslaan en herstellen; opnieuw opstarten van besturings-

Systeem96

eenheid; gebruikersparametersets; selectie van eenheden;
triggeringvandatalogger;berekeningvanparametercheck-
sums; gebruikersslot.

Niet geselecteerd /
uint16

Kiestde taal vandeparameter-interface enanderegetoon-
de informatie wanneer dit op het bedieningspaneel beke-
ken wordt.

Taal96.1

Opmerking: Niet alle hieronder genoemde talen worden
noodzakelijkerwijs ondersteund.

Opmerking: Deze parameter heeft geen invloed op de talen
die zichtbaar zijn in de Drive Composer pc-tool. (Die worden
gespecificeerd onder Bekijken – Instellingen.)

1031Duits.Deutsch

1040Italiaans.Italiano

3082Spaans.Español

2070Portugees.Português

1043Nederlands.Nederlands

1036Frans.Français

1030Deens.Dansk

1035Fins.Suomi

1053Zweeds.Svenska

1049Russisch.Русский

0Geen.Niet geselecteerd

1045Pools.Polski

1029Tsjechisch.Česky

2052Vereenvoudigd Chinees.Chinese (Simplified,
PRC)

1055Turks.Türkçe

1041Japans.Japanese

1033Engels.English
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0 / uint32Toegangscodes kunnen in deze parameter worden inge-
voerd om verdere toegangsniveaus te activeren (zie para-
meter 96.3 Toegangsniveaus actief) of om de gebruikers-
vergrendeling te configureren.

Toegangscode96.2

Invoeren van "358" zet het parameterslot aan (ofweer uit),
waardoor alle andere parameters niet gewijzigd kunnen
worden via het bedieningspaneel of de Drive Composer
pc-tool.

Het invoeren van de gebruikerstoegangscode (standaard
"10000000") activeert de parameters 96.100...96.102, die
kunnen worden gebruikt om een nieuwe gebruikerstoe-
gangscode te definiëren en omde acties te selecteren die
moeten worden voorkomen.

Als u een ongeldige toegangscode invoert, wordt het ge-
bruikersslot gesloten als het open is, d.w.z. de parameters
96.100...96.102 worden verborgen. Na het ingeven van de
code, controleert u dat de parameters ook echt verborgen
zijn. Als ze dat niet zijn, voer dan een andere (willekeurige)
toegangscode in.

Het ingevenvanmeerdereongeldige toegangscodes intro-
duceert eenvertragingalvorenseennieuwepoginggedaan
kan worden. Het ingeven van nog meer ongeldige codes
zal de vertraging progressief verlengen.

Opmerking:Umoet de standaard gebruikerstoegangscode
wijzigen om een hoog niveau van netwerkbeveiliging te be-
houden. Bewaar de codeopeen veiligeplaats - debeveiliging
kan zelfs door ABB niet worden uitgeschakeld als de code
zoekraakt.

Zie ook de sectie Gebruikersslot (pagina 104).

1 = 1Toegangscode.0…99999999

- / uint16Geeft aan welke toegangsniveaus zijn geactiveerd door
middel van de toegangscodes die zijn ingevoerd in para-
meter 96.2 Toegangscode.

Toegangsniveaus ac-
tief

96.3

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

Eindgebruiker.Eindgebruikerb0

Service.Serviceb1

Gevorderde programmeur.Gevorderdeprogram-
meur

b2

Gereserveerdb3

OEM-toegangsniveau 1.OEMtoegangsniveau
1

b11

OEM-toegangsniveau 2.OEMtoegangsniveau
2

b12

OEM-toegangsniveau 3.OEMtoegangsniveau
3

b13

Parameterslot.Parameterslotb14

Gereserveerdb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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Gereed / uint16Kiest de applicatiemacro. Zie het hoofdstukApplicatiema-
cro's voor meer informatie.

Macro select96.4

Nadat een selectie is gemaakt, keert de parameter auto-
matisch terug naar Gereed.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Macro-selectie voltooid; normaal bedrijf.Gereed

1Fabrieksmacro (zie 114).Fabriek

2Hand/Auto macro (zie pagina 117).Hand/Auto

3PID-regelmacro (zie pagina 120).PID-REG

4Macro koppelregeling (zie pagina 125).T-REG

5Sequentiële besturingsmacro (zie pagina 128).Sequentie besturing

6Gereserveerd.VELDBUS

Fabriek / uint16Toontwelke applicatiemacroophetmomentgeselecteerd
is.

Macro actief96.5

Gebruik parameter 96.4 Macro select om demacro te wij-
zigen.

1Fabrieksmacro (zie 114).Fabriek

2Hand/Auto macro (zie pagina 117).Hand/Auto

3PID-regelmacro (zie pagina 120).PID-REG

4Macro koppelregeling (zie pagina 125).T-REG

5Sequentiële besturingsmacro (zie pagina 128).Sequentie besturing

6Gereserveerd.VELDBUS

Gereed / uint16Herstelt deoorspronkelijke instellingenvanhetbesturings-
programma, d.w.z. de standaardwaarden van de parame-
ters.

Parameter herstellen96.6

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Het herstellen is voltooid.Gereed

8Alle bewerkbare parameterwaarden zijn teruggezet op
standaard waarden, behalve

Herstel standaarden

• motorgegevens en resultaten van ID-run
• parameter 31.42 Overstroom fout limiet
• instellingen bedieningspaneel/PC-communicatie
• instellingen I/O-uitbreidingsmodule
• instellingen veldbusadapter
• encoderconfiguratie data
• selectie van applicatiemacro en de standaardwaarden

die door deze parameter doorgevoerd zijn.
• parameter 95.21 HW opties woord 2
• parameter 95.9 Schakelaar zekering controller
• gedifferentieerde standaardwaardengeïmplementeerd

door parameters 95.20 HW opties woord 1 en 95.21 HW
opties woord 2

• configuratieparametersgebruikersslot 96.100 ... 96.102.

534 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

62Alle bewerkbare parameterwaarden zijn teruggezet op
standaard waarden, behalve

Alle wissen

• instellingen bedieningspaneel/PC-communicatie
• selectie van applicatiemacro en de standaardwaarden

die door deze parameter doorgevoerd zijn.
• parameter 95.1 Voedingsspanning
• parameter 95.9 Schakelaar zekering controller
• gedifferentieerde standaardwaardengeïmplementeerd

door parameters 95.20 HW opties woord 1 en 95.21 HW
opties woord 2

• configuratieparametersgebruikersslot 96.100 ... 96.102.
PC tool communicatie wordt onderbroken tijdens het
herstellen.

Opmerking:Het activeren vandeze selectie zal de standaard
instellingen vande veldbusadapter terugzetten indien er een
aangesloten is, mogelijk inclusief instellingenwaartoe geen
toegang is via omvormerparameters.

32Veldbusadapter engeïntegreerde veldbusinterface instel-
lingen (parametergroepen 50…58) worden teruggezet
naar standaard waarden. Het zal ook de standaard instel-
lingen van de veldbusadapter terugzetten indien er een
aangesloten is, mogelijk inclusief instellingen waartoe
geen toegang is via omvormerparameters.

Reset alle veldbus-in-
stellingen

Gereed / uint16Slaat de geldige parameterwaarden op in het permanente
geheugen. Deze parameter dient gebruikt te worden om
waarden op te slaan die van een veldbus verzonden zijn,
of bij gebruik van een externe voeding naar de besturings-
kaart gezonden zijn, aangezien de voeding een zeer korte
hold-up tijd kan hebben wanneer uitgeschakeld.

Par opslaan handma-
tig

96.7

Opmerking: Een nieuwe parameterwaarde wordt automa-
tisch opgeslagenwanneer dezegewijzigd is vanaf dePC tool
of het bedieningspaneel, maar niet als deze veranderd is via
een veldbusadapterverbinding.

0Opslaan voltooid.Gereed

1Opslaan starten of wordt opgeslagen.Opslaan

- / uint16Wijziging van de waarde van deze parameter naar 1 zal de
besturingseenheid opnieuw opstarten (zonder een
aan/uitschakelcyclus van de complete omvormermodule
te vereisen).

Stuurkaart boot96.8

De waarde keert automatisch naar 0 terug.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = 1 / 1 = 11 = Start de besturingseenheid opnieuw op.0...1

Onwaar / uint32Als de waarde van (of de bron geselecteerd door) deze
parameterwordtgewijzigdvan0naar 1,wordtdeoptionele
FSO-xx veiligheidsfunctiemodule opnieuw opgestart.

FSO reboot96.9

Opmerking:Dewaarde keert niet automatisch naar 0 terug.

00.Onwaar

11.Waar
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-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

n.v.t. / uint16Toont de status van de gebruikersparametersets.Gebr set status96.10

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

Zie ook de sectie Gebruikers-parametersets (pagina 102).

0Er zijn geen gebruikersparametersets opgeslagen.n.v.t.

1Bezig met laden van een gebruikersset.Bezig met laden

2Bezig met opslaan van een gebruikersset.Bezig met opslaan

3Ongeldige parameterset.Foutief

4Gebruikersset 1 is geladen.Gebr set 1

5Gebruikersset 2 is geladen.Gebr set 2

6Gebruikersset 3 is geladen.Gebr set 3

7Gebruikersset 4 is geladen.Gebr set 4

Geen actie / uint16Maakthetmogelijk omtot vier gebruikerssets vanparame-
terinstellingen op te slaan en terug te zetten. Zie de sectie
Gebruikers-parametersets (pagina 102).

Gebr set opslaan/la-
den

96.11

De setdie ingebruikwas voordatdeomvormeruitgescha-
keld werd, wordt gebruikt na de volgende inschakeling.

Opmerking: Hardwareconfiguratie-instellingen zoals I/O-
uitbreidingsmodule, veldbus- en encoderconfiguratiepara-
meters (groepen 14...16, 51...56, 58 en 92...93 en parameters
50.1 en 50.31) en geforceerde ingangs-/uitgangswaarden
(zoals 10.3 en 10.4) zijn niet opgenomen in gebruikerspara-
metersets.

Opmerking: Elke parameterwijziging die gedaan wordt na
het laden van een set, wordt niet automatisch opgeslagen
– ze moeten worden opgeslagen via deze parameter.

Opmerking: Indien er geen gebruikersparametersets opge-
slagen zijn, zal een poging om een set te laden alle sets cre-
ëren uit de op dat moment actieve parameterinstellingen.

Opmerking:Wisselen tussen sets is alleen mogelijk als de
omvormer is gestopt.

0Laden of opslaan voltooid; normaal bedrijf.Geen actie

1Laad de gebruikersparametersetmet behulp van parame-
ters 96.12 en 96.13.

Gebr set I/O modus

2Laden gebruikers-parameterset 1.Laad set 1

3Laden gebruikers-parameterset 2.Laad set 2

4Laden gebruikers-parameterset 3.Laad set 3

5Laden gebruikers-parameterset 4.Laad set 4

18Opslaan gebruikers-parameterset 1.Opslaan naar set 1

19Opslaan gebruikers-parameterset 2.Opslaan naar set 2

20Opslaan gebruikers-parameterset 3.Opslaan naar set 3

21Opslaan gebruikers-parameterset 4.Opslaan naar set 4

536 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Niet geselecteerd /
uint32

Wanneer parameter 96.11 is ingesteld op Gebr set I/O
modus (pagina536),wordtdegebruikersparameterset sa-
men met parameter 96.13 als volgt geselecteerd:

Gebr set I/O modus
in1

96.12

Geselecteerde
gebruikers-para-

meterset

Status van bron
gedefinieerd
door 96.13

Status van bron
gedefinieerd
door 96.12

Set 100

Set 201

Set 310

Set 411

00Niet geselecteerd

11Geselecteerd

2Digitale ingang DI1 (10.2 DI vertraagde status, bit 0).DI1

3Digitale ingang DI2 (10.2 DI vertraagde status, bit 1).DI2

4Digitale ingang DI3 (10.2 DI vertraagde status, bit 2).DI3

5Digitale ingang DI4 (10.2 DI vertraagde status, bit 3).DI4

6Digitale ingang DI5 (10.2 DI vertraagde status, bit 4).DI5

7Digitale ingang DI6 (10.2 DI vertraagde status, bit 5).DI6

10Digitale ingang/uitgangDIO1 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 0).

DIO1

11Digitale ingang/uitgangDIO2 (11.2 DIO vertraagde status,
bit 1).

DIO2

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Niet geselecteerd /
uint32

Zie parameter 96.12 Gebr set I/O modus in1.Gebr set I/O modus
in2

96.13

- / uint16Selecteert de eenheid van parameters die vermogen,
temperatuur en koppel aangeven.

Unit selectie96.16

0 = kW
1 = pk

Vermogens-eenheidb0

Reservedb1

0 = C (°C)
1 = F (°F)

Temperatuureenheidb2

Reservedb3

0 = Nm (N-m)
1 = lbft (lbf-ft)

Koppel eenheidb4

Reservedb5…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh
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DDCS controller /
uint16

Definieert de externe bron met 1e prioriteit voor synchro-
nisatie van de tijd en datum van de omvormer.

Tijd sync primaire
bron

96.20

De datum en tijd kunnen ook rechtstreeks worden inge-
steld in 96.24 ... 96.26. In dat geval wordt deze parameter
genegeerd.

0Geen externe bron geselecteerd.Intern

1Externe besturing.DDCS controller

2Veldbusinterface A of B.Veldbus A of B

3Veldbusinterface A.Veldbus A

4Veldbusinterface B.Veldbus B

5Hetmaster-station in eenmaster/volger of drive-to-drive
link.

D2D of M/F

6Geïntegreerde veldbusinterface.Interne VB

8Bedieningspaneel ofDriveComposer PC-tool aangesloten
op het bedieningspaneel.

Paneel link

9Drive Composer PC-tool via een FENA-module.Ethernet tool link

Inactief / uint16In demasteromvormer: activeert klok-synchronisatie voor
master/volger en drive-to-drive communicatie.

M/F en D2D klok syn-
chronisatie

96.23

0Klok-synchronisatie niet actief.Inactief

1Klok-synchronisatie actief.Actief

12055 dagen / uint16Aantal volledige dagendie gepasseerd zijn sinds het begin
van 1980.Dezeparametermaakt het samenmet96.25Tijd
in minuten binnen 24 h en 96.26 Tijd in ms binnen één mi-
nuut mogelijk om de datum en tijd in de omvormer in te
stellen via de parameterinterface vanaf een veldbus of
applicatieprogramma. Dit kan noodzakelijk zijn als het
veldbusprotocol tijdsynchronisatie niet ondersteunt.

Volledige dagen
sinds 1 januari 1980

96.24

1 = 1 dagen / 1 = 1 da-
gen

Dagen tellen. 1 = 1 januari 1980.1...59999 dagen

0 min / uint16Aantal volledigeminutendat sindsmiddernacht verstreken
is. Bijvoorbeeld: de waarde 860 correspondeertmet 14.20
uur.

Tijd in minuten bin-
nen 24 h

96.25

Zie parameter 96.24 Volledige dagen sinds 1 januari 1980.

1 = 1 min / 1 = 1 minMinuten sinds middernacht.0...1439 min

0 ms / uint16Aantalmillisecondendatsindsde laatsteminuut verstreken
is.

Tijd inms binnen één
minuut

96.26

Zie parameter 96.24 Volledige dagen sinds 1 januari 1980.

1 = 1 ms / 1 = 1 msAantal milliseconden sinds laatste minuut.0...59999 ms

- / uint16Tijd bron statuswoord.Tijd sync bron status96.29

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1e prioriteitsvinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen van
de eerste prioriteitsbron (of van 96.24 ... 96.26).

Tijdstik ontvangenb0

1 = 2de prioriteitsvinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen
van 2de prioriteit bron.

Hulp tijdstik ontvan-
gen

b1

1 = Ja: Vinkje interval is te lang (slechte nauwkeurigheid)Tik interval is te langb2
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1 = Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen van een externe
besturing.

DDCS controllerb3

1=Vinkjeontvangen:Vinkje isontvangenviademaster/vol-
ger link.

Master/Followerb4

Reservedb5

1 = Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen via de drive-to-
drive link.

D2Db6

1 =Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen via veldbusinter-
face A.

VbusAb7

1 =Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen via veldbusinter-
face B.

VbusBb8

1 = Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen via de geïnte-
greerde veldbusinterface.

EFBb9

Reservedb10

1 = Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen van het bedie-
ningspaneel, of Drive composer pc-tool aangesloten op
het bedieningspaneel.

Paneel linkb11

1 =Vinkje ontvangen: Vinkje is ontvangen vanDrive compo-
ser pc-tool via een FENA module.

Ethernet tool linkb12

1=Vinkjeontvangen: Vinkje is ingesteldmetdeparameters
96.24 ... 96.26.

Parameter instellingb13

1 = RTC tijd in gebruik: Tijd en datum zijn gelezen vanaf de
real-time klok.

RTCb14

1 =Omvormer aan-tijd in gebruik: Tijd endatumtonenaan-
tijd van omvormer.

Omvormer Aan-Tijdb15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 null / uint16Specificeert een ID-nummer voor de omvormer. De ID kan
bijvoorbeeld door een externe controller viaDDCSworden
gelezen omvergeleken tewordenmet een ID in de toepas-
sing van de controller.

Omvormer ID-num-
mer

96.31

1 = 1 / 1 = 1ID-nummer.0...32767

Vrijgeven / uint16Inschakelen/uitschakelen van loggen van inschakelen. In-
dien ingeschakeld, wordt een gebeurtenis (B5A2 Power
up) gelogd door de omvormer bij elke inschakeling.

Vermogen omh. ge-
beurt. log

96.39

0Inschakel-gebeurtenis loggen uitgeschakeld.Blokkeren

1Inschakel-gebeurtenis loggen ingeschakeld.Vrijgeven

- / uint16Wist de inhoud van het gebeurtenislogboek. Zie de sectie
Waarschuwing/foutgeschiedenis enanalyse (pagina 565).

Wis fout en logboek96.51

1 = 1 / 1 = 100001 = De gebeurtenislogboeken wissen. (De waarde
keert automatisch terug naar 00000.)

0...65535
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0 / uint32Toont de actuele parameter configuratie checksum. De
checksumwordt gegenereerd en bijgewerkt wanneer een
actie wordt geselecteerd in 96.54 Checksum actie.

Actuele checksum96.53

De parameters die bij de berekening gebruikt worden zijn
vooraf geselecteerd,maar de selectie kanbewerktworden
met gebruikmaking van de Drive customizer PC tool.

Zie ook de sectie Parameter checksum berekening (pagi-
na 102).

1 = 1Actuele checksum.00000000…FFFFFFFFh

Geen actie / uint16Selecteert hoe de omvormer reageert als de parameter-
checksum(96.53Actuele checksum)niet overeenkomtmet
een van de actieve goedgekeurde checksums
(96.56 ... 96.59).Deactievechecksumswordengeselecteerd
door 96.55 Checksum controlwoord.

Checksum actie96.54

0Er wordt geen actie ondernomen. (De checksum functie is
niet in gebruik.)

Geen actie

1De omvormer genereert een gebeurtenislogboekvermel-
ding (B686 Checksummismatch).

Puur gebeurtenis

2De omvormer genereert een waarschuwing (A686 Check-
summismatch).

Waarschuwing

3De omvormer genereert een waarschuwing (A686 Check-
summismatch). Starten van de omvormer wordt voorko-
men.

Waarsch en voorko-
men van start

4De omvormer wordt uitgeschakeld op 6200 Checksum
mismatch.

Fout

- / uint16Bits 0...3 selecteren met welke goedgekeurde checksums
(van 96.56 ... 96.59) de eigenlijke checksum (96.53) wordt
vergeleken.

Checksum control-
woord

96.55

Bits 4...7 selecteren een goedgekeurde (referentie) check-
sumparameter (96.56 ... 96.59)waarindeactuele checksum
van parameter 96.53 wordt gekopieerd.

1 = Ingeschakeld: Checksum1 (96.56)wordtwaargenomen.Goedgekeurde
checksum 1

b0

1= Ingeschakeld: Checksum2 (96.57)wordtwaargenomen.Goedgekeurde
checksum 2

b1

1= Ingeschakeld:Checksum3 (96.58)wordtwaargenomen.Goedgekeurde
checksum 3

b2

1= Ingeschakeld:Checksum4 (96.59)wordtwaargenomen.Goedgekeurde
checksum 4

b3

1 = Instellen: Kopieer waarde van 96.53 naar 96.56.Stel goedgekeurde
checksum 1 in

b4

1 = Instellen: Kopieer waarde van 96.53 naar 96.57.Stel goedgekeurde
checksum 2 in

b5

1 = Instellen: Kopieer waarde van 96.53 naar 96.58.Stel goedgekeurde
checksum 3 in

b6

1 = Instellen: Kopieer waarde van 96.53 naar 96.59.Stel goedgekeurde
checksum 4 in

b7

Reservedb8…15
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1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 / uint32Goedgekeurde (referentie) checksum 1.Goedgekeurde
checksum 1

96.56

1 = 1Goedgekeurde checksum 1.00000000…FFFFFFFFh

0 / uint32Goedgekeurde (referentie) checksum 2.Goedgekeurde
checksum 2

96.57

1 = 1Goedgekeurde checksum 2.00000000…FFFFFFFFh

0 / uint32Goedgekeurde (referentie) checksum 3.Goedgekeurde
checksum 3

96.58

1 = 1Goedgekeurde checksum 3.00000000…FFFFFFFFh

0 / uint32Goedgekeurde (referentie) checksum 4.Goedgekeurde
checksum 4

96.59

1 = 1Goedgekeurde checksum 4.00000000…FFFFFFFFh

0001h / uint16Geeft statusinformatie over de gebruikersdatalogger. Zie
de sectieWaarschuwing/foutgeschiedenis enanalyse (pa-
gina 565).

Gebr. data logger
statuswoord

96.61

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

1 = De gebruikersdatalogger is in bedrijf. Het bit wordt op
nul gesteld nadat de na-trigger tijd verstreken is.

In bedrijfb0

1 = De gebruikersdatalogger is getriggerd. Het bit wordt
op nul gesteld wanneer de logger herstart wordt.

Getriggerdb1

1=Degebruikersdataloggerbevatdatadiegelezenkunnen
worden. Merk op dat het bit niet op nul gesteld wordt
omdat de data opgeslagenworden naar de geheugeneen-
heid.

Data beschikbaarb2

1 = De gebruikersdatalogger is geconfigureerd. Merk op
dat het bit niet op nul gesteld wordt omdat de configura-
tie-data opgeslagen worden naar de geheugeneenheid.

Geconfigureerdb3

Reservedb4…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

Uit / uint32Triggert, of kiest eenbrondie triggert, de gebruikersdata-
logger.

Gebr. data logger
trigger

96.63

00.Uit

11.Aan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

Uit / uint32Start, of kiest eenbrondie start, de gebruikersdatalogger.Gebr. datalogger
start

96.64

00.Uit

11.Aan

-Zie Termen en afkortingen (pagina 134).Overig [bit]

500us / uint16Selecteert het bemonsteringsinterval voor de fabrieksda-
talogger. Zie de sectie Waarschuwing/fout geschiedenis
en analyse (pagina 565).

Fabrieks-datalogger
tijdsniveau

96.65
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500500 microseconden.500us

20002 milliseconden.2ms

1000010 milliseconden.10ms

Nee / uint16Schakelt het adaptieve programma in/uit (indien aanwe-
zig). Zie ook de sectie Adaptieve programmering (pagi-
na 31).

Blokk adaptief pro-
gramma

96.70

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Adaptief programma ingeschakeld.Nee

1Adaptief programma uitgeschakeld.Ja

10000000 / uint32(Zichtbaar wanneer gebruikersslot open is)Wijzig gebr. pas-
woord

96.100

Omdehuidigegebruikerstoegangscode tewijzigen, voert
u een nieuwe code in deze parameter in, evenals 96.101
Bevestig gebr. paswoord. Er zal een waarschuwing actief
zijn totdat de nieuwe toegangscode bevestigd is. Omwij-
ziging van de toegangscode te annuleren, sluit u het ge-
bruikersslot zonder te bevestigen. Om het slot te sluiten,
voert u een ongeldige toegangscode in parameter 96.2
Toegangscodein, activeert u parameter 96.8 Stuurkaart
bootof schakelt u de stroom uit.

Zie ook de sectie Gebruikersslot (pagina 104).

1 = 1Nieuwe gebruikerstoegangscode.10000000…99999999

10000000 / uint32(Zichtbaar wanneer gebruikersslot open is)Bevestig gebr. pas-
woord

96.101

Bevestigt de nieuwe gebruikerstoegangscode die is inge-
voerd op 96.100 Wijzig gebr. paswoord (pagina 542).

1 = 1Bevestiging van nieuwe gebruikerstoegangscode.10000000…99999999

- / uint16(Zichtbaar wanneer gebruikersslot open is)Gebr.slot functionali-
teit

96.102

Selecteert de acties of functionaliteiten die door het ge-
bruikersslot voorkomen moeten worden. Merk op dat de
gemaakte wijzigingen alleen effectief zijn wanneer het
gebruikersslot gesloten is. Zie parameter 96.2 Toegangs-
code.

Opmerking:We raden u aan om alle acties en functionalitei-
ten te selecteren, tenzij de toepassing anders vereist.

1 =ABB toegangsniveaus (service, geavanceerdeprogram-
meur, enz. [zie 96.3]) uitgeschakeld

Blokkeer ABB toe-
gangsniveaus

b0

1=Wijzigingvandeparameterslot-status verhinderd,d.w.z.
toegangscode 358 heeft geen effect

Bevries parameter-
slot stand

b1
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1 = Laden van files naar omvormer verhinderd. Dit is van
toepassing op

Blokkeer file down-
load

b2

• firmware upgrades
• configuratie veiligheidsfunctiemodule (FSO-xx)
• parameter herstellen
• laden van een adaptief programma
• laden en debuggen van een applicatie-programma
• wijziging home-scherm van bedieningspaneel
• bewerken van omvormer-teksten
• bewerken van favoriete parameterlijst opbedieningspa-

neel
• configuratie-instellingen gedaan via het bedieningspa-

neel, zoals tijd/datum formats en inschakelen/uitscha-
kelen klokfunctie.

1 = Toegang tot parameters op uitgeschakelde toegangs-
niveaus vanaf veldbus verhinderd

Blokkeer FB schrijven
naar verborgen

b3

Reservedb4…5

1 =Hetmaken van een back-up en het herstellen vanaf een
back-up is verhinderd

Beveilig APb6

1 = Bluetooth uitgeschakeld op ACS-AP-W bedieningspa-
neel. Als de omvormer deel uitmaakt van een paneelbus,
is Bluetooth uitgeschakeld op alle panelen.

Blokkeer paneel blue-
tooth

b7

Reservedb8…10

1 = OEM toegangsniveau 1 uitgeschakeldBlokkeer OEM toe-
gangsniveau 1

b11

1 = OEM toegangsniveau 2 uitgeschakeldBlokkeer OEM toe-
gangsniveau 2

b12

1 = OEM toegangsniveau 3 uitgeschakeldBlokkeer OEM toe-
gangsniveau 3

b13

Reservedb14…15

1 = 1 / 1 = 10000h…FFFFh

0 NoUnit / uint16(Zichtbaarwanneerdebesturingvande IGBT-voedingseen-
heid is geactiveerd door 95.20)

LSU stuurkaart boot96.108

Wijziging van de waarde van deze parameter naar 1 zal de
voedingsbesturingseenheid opnieuw opstarten (zonder
een aan/uitschakelcyclus van het omvormersysteem te
vereisen). De waarde keert automatisch naar 0 terug.

1 = 1 / 1 = 11 = Start de voedingsbesturingseenheid opnieuw op.0...1

Parameters 543



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

Instellingen motormodel.Motor besturing97

4.500 kHz / real32Wanneer parameter 97.9 Schakelfreq modus is ingesteld
op Aangepast, wordt de schakelfrequentie gedefinieerd
wanneer deze niet anders intern wordt beperkt.

Schakelfrequentie re-
ferentie

97.1

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

1000 = 1 kHz / 1000 =
1 kHz

Schakelfrequentiereferentie.0.000 ... 24.000 kHz

1.500 kHz / real32Wanneer parameter 97.9 Schakelfreq modus is ingesteld
opAangepast,wordt eenminimale schakelfrequentierefe-

Minimumschakelfre-
quentie

97.2

rentie gedefinieerd.Deactuele schakelfrequentie zal onder
geen enkele omstandigheid onder deze limiet komen.

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

Opmerking: De omvormer heeft interne schakelfrequentie-
limietendieprioriteit kunnenkrijgenbovendehier ingegeven
waarde.

1000 = 1 kHz / 1000 =
1 kHz

Minimum schakelfrequentie.0.000 ... 24.000 kHz

100 procent / real32Bepaalt de slipversterking die gebruikt wordt om de ge-
schattemotorslip te verbeteren. 100%betekent volledige

Slip versterking97.3

slipversterking. 0 % betekent geen slipversterking. De
standaardinstelling is 100 %. Andere waarden kunnen
worden gebruikt als er een statische toerentalafwijking
wordt gedetecteerd ondanks een instelling op volledige
slipversterking.

Voorbeeld (bij nominale belasting en nominale slip van 40
tpm): Een constant toerental van 1000 tpm wordt aan de
omvormerdoorgegeven.Ondankseenvolledigeslipverster-
king (= 100%) geeft een handmatige meting met een ta-
chometer op de motoras een toerental van 998 tpm. De
statische toerentalafwijking is 1000 tpm - 998 tpm = 2
tpm.Omdeafwijking te compenseren,moetdeslipverster-
king verhoogd worden naar 105% (2 tpm / 40 tpm = 5%).

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Slipversterking.0...200 procent
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-2 procent / real32Bepaalt de minimum toegestane spanningsreserve. Wan-
neer de spanningsreserve afgenomen is tot de ingestelde
waarde, komtdeomvormer inhet veldverzwakkingsgebied.

Spanning reserve97.4

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

Als de tussenkringspanning Udc = 550 V en de spannings-
reserve 5% is, is de effectieve waarde van de maximale
uitgangsspanning in stationair bedrijf
0,95 × 550 V / sqrt(2) = 369 V

De dynamische prestaties van de motorbesturing in het
veldverzwakkingsgebied kunnen verbeterd worden door
de waarde van de spanningsreserve te verhogen, maar de
omvormer zal dan eerder in het veldverzwakkingsgebied
komen.

Opmerking:Destandaardwaarde voorACS880-11/31/14/34
en R8, R11 van ACS880-17/37 is -3%.

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Spanningsreserve.-5...50 procent

Geblokkeerd / uint16Bepaalt hetniveauvanhet fluxremvermogen. (Andere stop-
en remmodi kunnenwordengeconfigureerd inparameter-
groep 21 Start/stop modus).

Flux remmen97.5

Zie de sectie Fluxremmen (pagina 66).

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

0Fluxremmen is uitgeschakeld.Geblokkeerd

1Fluxniveauwordt begrensd tijdens het remmen. Decelera-
tietijd is langer dan bij volledig remmen.

Matig

2Maximum remvermogen. Bijna alle beschikbare stroom
wordt gebruikt om de mechanische remenergie om te
zetten in thermische energie in de motor.

Volledig

Gebr flux referentie /
uint32

Bepaalt de bron van de fluxreferentie.

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

Flux referentie select97.6

0Geen.Nul

1Parameter 97.7 Gebr flux referentie.Gebr flux referentie

-Bronselectie (zie Termen en afkortingen (pagina 134)).Overig [bit]

100.00 procent / re-
al32

Definieert de fluxreferentie als parameter 97.6 Flux referen-
tie select is ingesteld op Gebr flux referentie.

Gebr flux referentie97.7

100 = 1 procent / 100
= 1 procent

Fluxreferentie bepaald door gebruiker.0.00 ... 200.00 pro-
cent

0.0 procent / real32Dezeparameter kanwordengebruiktomde regeldynamiek
van een synchrone reluctantiemotor of een salient perma-
nente magneet synchrone motor te verbeteren.

Optimizer minimum
koppel

97.8

Definieer als vuistregel een niveauwaarnaar het uitgangs-
koppel moet stijgen met minimum vertraging. Dit zal de
motorstroomdoen toenemenendekoppelresponsverbe-
teren bij lage toerentallen.
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10 = 1 procent / 10 = 1
procent

Optimalisatie koppellimiet.0.0 ... 1600.0 procent

Normaal / uint16Eenoptimalisatie-instellingomdeprestaties vandebestu-
ring en het geluidsniveau van de motor tegen elkaar af te
wegen.

Schakelfreq modus97.9

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

Opmerking:Bij andere instellingendanNormaal kanderating
nodig zijn. Raadpleegdenominale gegevens in de hardware-
handleiding van de omvormer.

Opmerking: Om de regelprestaties te verbeteren, wordt de
schakelfrequentiereferentie automatisch verhoogdmet een
ABB sinusfilter als de motor/omvormerstroomverhouding
kleiner is dan 0,55.

0Prestaties van besturing geoptimaliseerd voor lange mo-
torkabels.

Normaal

1Minimaliseert motorgeluid.Laag geluid

2Prestaties vanbesturinggeoptimaliseerd voor applicaties
met cyclische belasting.

Cyclisch

3Deze instelling mag alleen door ABB-geautoriseerd servi-
cepersoneel gebruikt worden.

Aangepast

Geblokkeerd / uint16Schakelt signaalinjectie in. Eenhoogfrequentwisselsignaal
wordt geïnjecteerd in de motor bij lage toerentallen om
de stabiliteit van koppelregeling te verbeteren. Signaalin-
jectie kan ingeschakeldwordenmet verschillende amplitu-
deniveaus.

Signaal injectie97.10

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

Opmerking: Gebruik een zo laagmogelijk niveau dat toerei-
kende prestaties levert.

Opmerking: Signaalinjectie kan niet worden toegepast op
asynchrone motoren.

0Signaalinjectie uitgeschakeld.Geblokkeerd

1Signaalinjectie ingeschakeldmet een amplitudeniveau van
5%.

Vrijgegeven (5 %)

2Signaalinjectie ingeschakeldmet een amplitudeniveau van
10%.

Vrijgegeven (10 %)

3Signaalinjectie ingeschakeldmet een amplitudeniveau van
15%.

Vrijgegeven (15 %)

4Signaalinjectie ingeschakeldmet een amplitudeniveau van
20%.

Vrijgegeven (20 %)
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100 procent / real32Afstelling rotortijdconstante.TR afstelling97.11

Deze parameter kan gebruikt worden omde koppelnauw-
keurigheid te verbeterenbij closed-loopbesturing van een
inductiemotor. Normaal gesproken verschaft demotorID-
run een voldoende nauwkeurig koppel, maar er kan hand-
matige fijnafstemming plaatsvinden in uitzonderlijk veel-
eisende toepassingenomoptimale prestaties te bereiken.

Opmerking: Dit is een parameter op expert-niveau en mag
niet gewijzigd worden zonder de juiste vaardigheden.

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Afstelling rotortijdconstante.25...400 procent

0.0 Hz / real32IR-compensatie (d.w.z. verhogingvandeuitgangsspanning)
kan worden gebruikt in step-up toepassingen om weer-
standsverliezen in de step-up transformator, bekabeling
en motor te compenseren. Omdat de spanning niet bij 0
% door een step-up transformator kan worden gevoerd,
moet een specifiek type IR-compensatiewordengebruikt.

IR comp step-up fre-
quentie

97.12

Deze parameter voegt een frequentieonderbrekingspunt
toe voor parameter 97.13 IR compensatie zoals weergege-
ven.

U / UN
(%)

f (Hz)

100%

97.13

97.12

Relatieve uitgangsspanning met IR-compensatie

Veldverzwakkingspunt

0,0 Hz = Breakpoint uitgeschakeld.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = 1 Hz / 10 = 1 HzIR-compensatie grenspunt voor step-up applicaties.0.0 ... 50.0 Hz
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0.00 procent / real32Bepaalt de relatieve uitgangsspanningversterking bij nul
toeren (IR- compensatie). De functie is nuttig bij toepas-
singendie eenhoogstartkoppel vereisen,maarwaardirect
torque control (DTC-motorbesturing) niet mogelijk is.

IR compensatie97.13

U / UN
(%)

f (Hz)

100%

97.13

Veldverzwakkingspunt

Relatieve uitgangsspanning met IR-compensatie

50% van nominale
frequentie

Relatieve uitgangsspanning.
Geen IR-compensatie

Zieookdesectie IR-compensatie voor scalairbesturing (pa-
gina 63).

1 = 1 procent / 10000
= 1 procent

Spanningsversterking bij nul toeren als percentage vande
nominale motorspanning.

0.00 ... 50.00procent

Geblokkeerd / uint16Selecteertofde temperatuurafhankelijkeparameters (zoals
stator of rotorweerstand) vanhetmotormodel aangepast
worden aan de actuele (gemeten of geschatte) tempera-
tuur of niet.

Motor model tempe-
ratuur adaptatie

97.15

Zieparametergroep35Motor thermbeveiliging voor selec-
tie van temperatuurmeetbronnen.

0Temperatuuraanpassing van motormodel uitgeschakeld.Geblokkeerd

1Geschatte temperatuur (35.1 Motor geschatte tempera-
tuur) gebruikt voor aanpassing van het motormodel.

Geschatte tempera-
tuur

2Gemeten temperatuur 1 (35.2 Gemeten temperatuur 1)
gebruikt voor aanpassing van het motormodel.

Gemeten tempera-
tuur 1

3Gemeten temperatuur 2 (35.3 Gemeten temperatuur 2)
gebruikt voor aanpassing van het motormodel.

Gemeten tempera-
tuur 2

Uit / uint16Activeerthexagonaalmotorfluxpatroon inhet veldverzwak-
kingsgebied, d.w.z. bovendegrensdie isgedefinieerddoor
parameter 97.19 Hexagonaal veldverzwakkingspunt.

Hexagonale veldver-
zwakking

97.18

Opmerking: Deze parameter is alleen effectief in scalaire
motorbesturingsmodus.

Zie ookde sectie Zeshoekigmotorfluxpatroon (pagina 70).

0De roterende fluxvector volgt een cirkelvormig patroon.Uit

1De fluxvector volgt een cirkelvormigpatroononder, en een
zeshoekigpatroonboven,hetzeshoekigeveldverzwakkings-
punt (97.19).

Aan
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120.0 procent / real32Definieert de activeringslimiet voor hexagonale veldver-
zwakking (in procenten van het veldverzwakkingspunt,
d.w.z. de frequentiewaarbij demaximaleuitgangsspanning
wordt bereikt). Zie parameter 97.18 Hexagonale veldver-
zwakking.

Hexagonaal veldver-
zwakkingspunt

97.19

Opmerking: Deze parameter is alleen effectief in scalaire
motorbesturingsmodus.

1 = 1 procent / 1000 =
1 procent

Activering-limiet voor hexagonale veldverzwakking.0.0 ... 500.0 procent

0.0 procent / real32Ongefilterd motorkoppel in procenten van het nominale
motorkoppel.

Motorkoppel ongefil-
terd

97.32

Opmerking: Deze parameter is alleen-lezen.

- / 10 = 1 procentOngefilterd motorkoppel.-1600.0 ... 1600.0
procent

Voor 16-bits schaling, zie parameter 46.3.

5.00 ms / real32Definieert een filtertijd voor degeschatte toerental Zie het
diagram op pagina 661.

TT schatting filtertijd97.33

1 = 1 ms / 100 = 1 msFiltertijd voor geschat toerental.0.00 ... 100.00 ms

0.00 procent / real32Definieert demaximaal toegestane referentie voor stator-
fluxassistentie zo nodig te versterken.

Maximale fluxreferen-
tieassistentie

97.78

Statorfluxassistentie verbetert de efficiëntie van de om-
vormer bij hoge belasting met extern bekrachtigde syn-
chrone motoren.

De functiewordtgeactiveerdwanneer eenniet-nulwaarde
is ingesteldopparameter 97.78. De fluxwordt indiennodig
versterkt tussen de parameters 97.7 en 97.7 + 97.78.

1 = 1 procent / 100 = 1
procent

Maximale fluxreferentieassistentie.0.00 ... 200.00 pro-
cent
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Motorwaarden, ingegevendoordegebruiker, die gebruikt
worden in het motormodel.

Gebr motor parame-
ters

98

Dezeparameters zijn nuttig voor niet-standaardmotoren,
of om ter plekke een nauwkeurigere motorregeling te
krijgen. Een beter motormodel zal altijd de prestaties van
de as verbeteren.

Niet geselecteerd /
uint16

Activeert de parameters 98.2 ... 98.14 van hetmotormodel
en de parameter 98.15van de rotorhoekverstelling.

Gebr motor model
modus

98.1

Opmerking: Parameterwaarde wordt automatisch op nul
gezet wanneer ID-run is geselecteerd door parameter 99.13
ID-run verzocht. Dewaarden van de parameters 98.2 ... 98.15
worden dan bijgewerkt volgens de motorkarakteristieken
die tijdens de ID-run zijn geïdentificeerd.

Opmerking:Metingen rechtstreeks aan de motorklemmen
tijdens de ID-run zullen waarschijnlijk iets andere waarden
opleverendandie op eendatasheet van eenmotorfabrikant.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Dewaardendie tijdensde ID-run zijngedetecteerd,worden
gebruikt.

Niet geselecteerd

1De waarden van de parameters 98.2 ... 98.14 worden ge-
bruikt in het motormodel.

Motor parameters

2De waarde van parameter 98.15 wordt gebruikt als de ro-
torhoekverschuiving. Parameters 98.2 ... 98.14 zijn inactief.

Positie offset

3De waarden van de parameters 98.2 ... 98.14 worden ge-
bruikt in het motormodel en de waarde van parameter
98.15 wordt gebruikt als de rotorhoekverschuiving.

Motor parameters &
positie offset

0.00000 pu / real32Bepaalt de statorweerstand RS van het motormodel.Rs gebr98.2

Bij een in ster aangesloten motor, is RS de weerstand van
éénwikkeling. Bij een in driehoek aangeslotenmotor, is RS
één derde van de weerstand van één wikkeling.

Weerstandswaarde is gegeven bij 20 °C.

- / 100000 = 1 puStatorweerstand in per eenheid.0.00000 ... 0.50000
pu

0.00000 pu / real32Bepaalt de rotorweerstand RR van het motormodel.Rr gebr98.3

Weerstandswaarde is gegeven bij 20 °C.

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor asynchrone
motoren.

- / 100000 = 1 puRotorweerstand in per eenheid.0.00000 ... 0.50000
pu

0.00000 pu / real32Bepaalt de hoofdinductantie LM van het motormodel.Lm gebr98.4

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor asynchrone
motoren.

- / 100000 = 1 puHoofdinductantie in per eenheid.0.00000 ... 10.00000
pu
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0.00000 pu / real32Definieert de lekinductie σLS.SigmaL gebr98.5

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor asynchrone
motoren.

- / 100000 = 1 puLekinductantie in per eenheid.0.00000 ... 1.00000
pu

0.00000 pu / real32Bepaalt de directe as (synchrone) inductantie.Ld gebr98.6

Opmerking:Dezeparameter is alleengeldig voor permanen-
te-magneetmotoren en SynRM. Met SynRM kan de waarde
worden gebruikt om de verzadigingscurve af te stellen.

- / 100000 = 1 puDirecte as inductantie in 'per eenheid'.0.00000 ... 10.00000
pu

0.00000 pu / real32Bepaalt de kwadratuur as (synchrone) inductantie.Lq gebr98.7

Opmerking:Dezeparameter is alleengeldig voor permanen-
te-magneetmotoren en SynRM. Met SynRM kan de waarde
worden gebruikt om de verzadigingscurve af te stellen.

- / 100000 = 1 puKwadratuur as inductantie in 'per eenheid'.0.00000 ... 10.00000
pu

0.00000 pu / real32Bepaalt de permanentmagneet flux.PM flux gebr98.8

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor permanente-
magneetmotoren.

- / 100000 = 1 puPermanentmagneet flux in 'per eenheid'.0.00000 ... 2.00000
pu

0.00000Ohm/ real32Bepaalt de statorweerstand RS van het motormodel.Rs gebr SI98.9

Weerstandswaarde is gegeven bij 20 °C.

- / 100000 = 1 OhmStatorweerstand.0.00000 ...
100.00000 Ohm

0.00000Ohm/ real32Bepaalt de rotorweerstand RR van het motormodel.Rr gebr SI98.10

Weerstandswaarde is gegeven bij 20 °C.

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor asynchrone
motoren.

100 = 1 Ohm / 100000
= 1 Ohm

Rotorweerstand.0.00000 ...
100.00000 Ohm

0.00 mH / real32Bepaalt de hoofdinductantie LM van het motormodel.Lm gebr SI98.11

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor asynchrone
motoren.

10 = 1mH/ 100 = 1mHHoofdinductantie.0.00 ... 100000.00
mH

0.00 mH / real32Definieert de lekinductie σLS.SigmaL gebr SI98.12

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor asynchrone
motoren.

10 = 1mH/ 100 = 1mHLek-inductantie.0.00 ... 100000.00
mH
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0.00 mH / real32Bepaalt de directe as (synchrone) inductantie.Ld gebr SI98.13

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor permanente-
magneetmotoren.

10 = 1mH/ 100 = 1mHDirecte as inductantie.0.00 ... 100000.00
mH

0.00 mH / real32Bepaalt de kwadratuur as (synchrone) inductantie.Lq gebr SI98.14

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor permanente-
magneetmotoren.

10 = 1mH/ 100 = 1mHKwadratuur as inductantie.0.00 ... 100000.00
mH

0.0 graden / real32Bepaalt een hoekoffset tussen de nulpositie van de syn-
chrone motor en de nulpositie van de positiesensor.

Positie offset gebr98.15

Dezewaardewordt aanvankelijk ingesteld door de autofa-
seerroutine wanneer een absolute encoder of een incre-
mentele encoder met Z-puls wordt gebruikt. De waarde
kan worden verfijnd door 98.1 Gebr motor model modus
in te stellenopPositie offset ofMotorparameters&positie
offset.

Opmerking: De waarde is in elektrische graden. De elektri-
schehoek isgelijk aandemechanischehoekvermenigvuldigd
met het aantal poolparen van de motor.

Opmerking: Deze parameter geldt alleen voor permanente-
magneetmotoren.

1 = 1 graden / 1 = 1
graden

Hoek-offset.0.0 ... 360.0 graden
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Instellingen motorconfiguratie.Motorgegevens99

Asynchrone motor;
SynRM (95.21 b1); Per-

Kiest het motortype.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

Motor type99.3

manente-magneetmo-
tor (95.21 b2) / uint16

0Standaard eekhoornrotor AC inductiemotor (asynchrone
inductiemotor).

Asynchrone motor

1Permanente-magneetmotor.DriefaseACsynchronemotor
metpermanente-magneetrotor en sinusvormigeBackEMF
spanning.

Permanentmagneet
motor

2Synchrone reluctantiemotor. DriefaseACsynchronemotor
met rotormetuitspringendepolen zonderpermanentmag-
neten.

SynRM

DTC / uint16Selecteert de motorbesturingsmodus.Motor besturing mo-
dus

99.4

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Direct torque control. Deze modus is voor de meeste toe-
passingen geschikt.

DTC

Opmerking: In plaats vandirect torque control, is ook scalair-
besturing beschikbaar, en dient gebruikt te worden in de
volgende situaties:
• met multimotorische toepassingen

1. als de belasting niet gelijk verdeeld is over de
motoren,

2. als demotoren verschillende afmetingen hebben,
of

3. als de motoren worden vervangen na de motori-
dentificatierun (ID)

• als de nominale motorstroomminder is dan 1/6 van de
nominale uitgangsstroom van de omvormer

• als de omvormer zonder aangesloten motor wordt ge-
bruikt (bijvoorbeeld voor testdoeleinden).

Zie ook de sectie Bedrijfsmodi van de omvormer (pagi-
na 26).

1Scalairbesturing. De uitmuntende nauwkeurigheid van
DTC-motorbesturing kan niet worden bereiktmet scalair-
besturing.

Scalar

Raadpleeg de selectie DTC hierboven voor een lijst met
toepassingenwaarbij scalairbesturing zekergebruiktmoet
worden.

Opmerking:
• Voor correct bedrijf van de motor mag de magnetise-

ringstroom van de motor niet meer bedragen dan 90%
van de nominale stroom van de inverter.

• Enkele standaardfuncties worden in de scalaire bestu-
ringsmodus uitgeschakeld.

Zie ook sectie Scalaire motorbesturing (pagina 62) en
sectie Bedrijfsmodi van de omvormer (pagina 26).
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0.0 A / real32Bepaalt de nominale motorstroom. Deze instelling moet
gelijk zijn aan de waarde op het typeplaatje van demotor.
Als er meerdere motoren op de omvormer aangesloten
zijn, voer dan de totale stroom van de motoren in.

Nominale motor-
stroom

99.6

Opmerking: Voor correct bedrijf van de motor mag de
magnetiseringstroomvandemotor nietmeer bedragendan
90% van de nominale stroom van de omvormer.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

10 = 1 A / 10 = 1 ANominale stroom van de motor. Het toegestane bereik is
1/6...2 × IN (nominale stroom) van de omvormer en 0...2 ×
IN met scalaire besturingsmodus.

0.0 ... 10000.0 A

0.0 V / real32Definieert de nominale motorspanning die aan de motor
geleverd wordt. Deze instelling moet gelijk zijn aan de
waarde op het typeplaatje van de motor.

Nominalemotorspan-
ning

99.7

Opmerking:Bij permanente-magneetmotoren isdenominale
spanning de BackEMF spanning bij nominaal toerental van
de motor. Als de spanning wordt gegeven als spanning per
tpm, bijvoorbeeld 60 V per 1000 tpm, is de spanning voor
een nominaal toerental van 3000 tpm 3 × 60 V = 180 V. Merk
op dat de nominale spanning niet hetzelfde is als de equiva-
lenteDC-motorspanning (EDCM)diedoorsommige fabrikan-
ten wordt gegeven. De nominale spanning kan berekend
worden door de EDCM spanning te delen door 1,7 (of vier-
kantswortel uit 3).

Opmerking:Despanningopdemotor-isolatie is altijd afhan-
kelijk van de voedingsspanning van de omvormer. Dit is ook
van toepassing in het geval dat de nominalemotorspanning
lager is dan die van de omvormer en de voeding.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

10 = 1 V / 10 = 1 VNominale spanning van de motor. Het toegestane bereik
is 1/6…2 × UN (nominale spanning) van de omvormer. UN
is gelijk aan de bovengrens van het bereik van de voe-
dingsspanning geselecteerd door parameter 95.1 Voe-
dingsspanning.

0.0 ... 1500.0 V

50.00 Hz / real32Definieert de nominale motorfrequentie. Deze instelling
moet gelijk zijn aan de waarde op het typeplaatje van de
motor.

Nominale motorfre-
quentie

99.8

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

10 = 1 Hz / 100 = 1 HzNominale frequentie van de motor.0.00 ... 1000.00 Hz
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0 tpm / real32Bepaalt het nominale motortoerental. De instelling moet
gelijk zijn aan de waarde op het typeplaatje van demotor.

Nominaal motortoe-
rental

99.9

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

Opmerking: (Asynchronegenerator)Hetnominale toerental
moet worden aangepast als de generator als motor draait.

1 = 1 tpm / 1 = 1 tpmNominaal toerental van de motor.0...30000 tpm

- / real32Bepaalt het nominale motorvermogen. De instellingmoet
gelijk zijn aan de waarde op het typeplaatje van demotor.
Als het nominale vermogen niet wordt weergegeven op
het typeplaatje, kan inplaatsdaarvanhet nominale koppel
worden ingevoerd in parameter 99.12.

Nominaal motorver-
mogen

99.10

Als er meerdere motoren op de omvormer aangesloten
zijn, voer dan het totale vermogen van de motoren in.

De eenheid wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit
selectie.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = 1 kW of pk / 100 =
1 kW of pk

Nominaal vermogen van de motor.0.00 ... 26000.00 kW
of pk

0.00 NoUnit / real32Bepaalt de cosinus-phi van demotor voor een nauwkeuri-
germotormodel. Dewaarde is niet verplicht,maar is nuttig
bij een asynchronemotor, vooral bij het uitvoeren van een
stilstand identificatie-run. Bij een permanente-magneet-
motoren of synchrone reluctantiemotor is deze waarde
niet nodig.

Motor nominale cos
φ

99.11

Opmerking: Voer geen geschatte waarde in. Als u de exacte
waarde niet weet, laat de parameter dan op nul staan.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

100 = 1 / 100 = 1Cosinus-phi van de motor.0.00 ... 1.00

0.000 Nm of lb-ft /
uint32

Bepaalt het nominale motoras-koppel. Deze waarde kan
worden opgegeven in plaats van het nominale vermogen
(99.10) als dat op het typeplaatje van de motor staat.

Nominaal motorkop-
pel

99.12

De eenheid wordt geselecteerdmet parameter 96.16 Unit
selectie.

Opmerking: Deze instelling is een alternatief voor de nomi-
nale vermogenswaarde (99.10). Als beideworden ingevoerd,
heeft 99.12 voorrang.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

1 = 1 Nm of lb-ft /
1000 = 1 Nm of lb-ft

Nominaal motorkoppel.0.000 ...
4000000.000 Nm of
lb-ft
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Geen; Stilstand (95.21
b1/b2) / uint16

Selecteert het typemotor-identificatieroutine (ID-run) dat
bij de volgende start van de omvormer uitgevoerd zal
worden. Tijdens de ID-run zal de omvormer de karakteris-
tieken van demotor vaststellen voor een optimalemotor-
besturing.

ID-run verzocht99.13

Als er nog geen ID-run is uitgevoerd (of als de standaard
parameterwaarden zijn hersteldmet parameter 96.6 Para-
meter herstellen), wordt deze parameter automatisch in-
gesteld op Stilstand, wat betekent dat er een ID-runmoet
worden uitgevoerd.

Nade ID-run stopt deomvormer enwordt deze parameter
automatisch ingesteld op Geen.

Opmerking:Voor deGeavanceerd IDmoet demachine altijd
ontkoppeld zijn van de motor.

Opmerking: Voordat de ID-run wordt geactiveerd, moet de
motortemperatuurmeting (indien gebruikt) in parameter-
groep 35Motor thermbeveiligingen in parameter 97.15wor-
den geconfigureerd.

Opmerking: Als er een sinusfilter is geïnstalleerd, moet de
juistebit in parameter 95.15 SpecialeHW instellingenworden
ingesteld voordat de ID-run wordt geactiveerd. Stel bij een
niet-ABB (aangepast) filter ook 99.18 en 99.19in.

Opmerking: In de scalaire besturingsmodus (99.4 Motor
besturingmodus=Scalar)wordtde ID-runniet automatisch
aangevraagd. Een ID-runkanechter uitgevoerdwordenvoor
een meer nauwkeurige koppel-schatting.

Opmerking: Als de ID-run geactiveerd is, kan deze geannu-
leerd worden door de omvormer te stoppen.

Opmerking:De ID-runmoet elke keerworden uitgevoerd als
een vandemotorparameters (99.4, 99.6 ... 99.12) is gewijzigd.

Opmerking: Zorg ervoor dat het Safe torque off-circuit en
het noodstopcircuit (indien aanwezig) gesloten zijn tijdens
de ID-run.

Opmerking: De mechanische rem (indien aanwezig) wordt
niet geopend door de logica voor de ID-run.

Opmerking: Voor de permanentemagneet en SynRM zijn de
gereduceerde, normale en geavanceerde ID-runs hetzelfde.
Daarnaast zijn de Standstill en Advanced Standstill ID-runs
identiek.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Er wordt niet ommotor ID-run verzocht. Deze modus kan
alleen worden geselecteerd als de Id-run (Normaal, Gere-
duceerd, Stilstand, Geavanceerd, Geavanceerde stilstand)
al een keer is uitgevoerd.

Geen
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1Normale ID-run:Normaal
• ondersteunt alle motortypen
• belasting die moet worden ontkoppeld
• goede prestaties.
Garandeert een goede controlenauwkeurigheid voor alle
gevallen. Deze modus dient wanneer mogelijk gekozen te
worden.

Opmerking:Als het belastingskoppel hoger zal zijn dan 20%
van het nominale motorkoppel, of als de machine niet be-
stand is tegendenominale koppelpiek tijdensde ID-run, dan
moet de aangedreven machine ontkoppeld worden van de
motor tijdens een normale ID-run. Bij permanentmagneet-
of SynRM-motoren kan de waarde van het tijdelijke koppel
tot twee keer het nominale koppel bedragen.

Opmerking: Controleer de draairichting van de motor alvo-
rens de ID-run te beginnen. De motor draait tijdens de run
vooruit.

WAARSCHUWING! De motor zal draaien bij ongeveer
50…100% van het nominale toerental tijdens de ID-
run. CONTROLEEROFHETVEILIG ISOMDEMOTORTE
LATEN DRAAIEN VOORDAT U DE ID-RUN UITVOERT!

2Verminderde ID-run:Gereduceerd
• ondersteunt alleen inductiemotoren
• met conische rotor dieworden gebruikt in kraantoepas-

singen
• belasting die moet worden ontkoppeld
• goede prestaties.
Deze modus moet worden geselecteerd in plaats van de
Normaal of Geavanceerd ID-run als
• de mechanische verliezen hoger zijn dan 20% (d.w.z. de

motor kannietworden losgekoppeld vandeaangedreven
apparatuur), of indien

• fluxreductie niet is toegestaan terwijl de motor draait
(d.w.z. in geval van eenmotor met een integrale rem ge-
voed vanaf de motorklemmen).

Bij deze ID-run modus is de resulterende motorbesturing
in het veldverzwakkingsgebied of bij hoge koppels niet
noodzakelijkerwijs evennauwkeurig alsbijmotorbesturing
na een Normale ID-run. Gereduceerde ID-run is sneller vol-
tooid dan de normale ID-run (< 90 seconden).

Opmerking: Controleer de draairichting van de motor alvo-
rens de ID-run te beginnen. De motor draait tijdens de run
vooruit.

WAARSCHUWING! De motor zal draaien bij ongeveer
50…100% van het nominale toerental tijdens de ID-
run. CONTROLEEROFHETVEILIG ISOMDEMOTORTE
LATEN DRAAIEN VOORDAT U DE ID-RUN UITVOERT!
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3Stilstand ID-run:Stilstand
• ondersteunt alle motortypen
• niet nodig om de belasting te ontkoppelen
• matige prestaties.
De motor wordt geïnjecteerd met DC-stroom. Bij een AC
inductie (asynchrone) motor, wordt de motoras niet ge-
draaid. Bij een permanente-magneetmotor of synchrone
reluctantiemotor kan de as tot een halve omwenteling
draaien.

Opmerking: Een stilstaande ID-cyclus moet alleen worden
geselecteerd als de Normaal, Gereduceerd of Geavanceerd
ID-cyclus niet mogelijk is vanwege de beperkingen die wor-
den veroorzaakt door de aangesloten mechanica (bijv. bij
hef- of kraantoepassingen).

Zie ook selectie Geavanceerde stilstand.

4De autofaseringroutine bepaalt de starthoek van een per-
manentmagneet-of synchrone reluctantiemotor (zie sectie
Autophasing (pagina63)). Autophasingupdatedeoverige
motormodel-waarden niet.

Autophasing

Autofasing wordt automatisch uitgevoerd als onderdeel
van de Normaal, Gereduceerd, Stilstand, Geavanceerd of
Geavanceerde stilstand ID-runs. Met deze instelling kan
een autofase apart uitgevoerd worden. Dit is nuttig na
wijzigingen in de feedback-configuratie, zoals de vervan-
ging of toevoeging van een absolute encoder, resolver, of
pulsencoder met commutatie-signalen.

Opmerking:Deze instellingkanalleenwordengebruikt nadat
er al een Normaal, Gereduceerd, Stilstand, Geavanceerd of
Geavanceerde stilstand ID-run is uitgevoerd.

Opmerking:Afhankelijk vandegekozenautofasemodus kan
de asdraaien tijdens autofase. Zie parameter 21.13 Autopha-
sing modus.

5Vraagt kalibratie vanhuidigemetingaan, d.w.z. identifica-
tie van offset- en versterkingsfouten van huidige meting.

Stroommeting kali-
bratie

De kalibratie zal uitgevoerd worden bij de volgende start.
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6Geavanceerde ID-run:Geavanceerd
• ondersteunt alleen inductiemotoren
• belasting die moet worden ontkoppeld
• hoogste prestatieniveau
• kost meer tijd.
Garandeert de hoogst mogelijke nauwkeurigheid in de
besturing. De ID-run kan enkele minuten duren. Deze mo-
dusdientgekozen tewordenwanneer topprestaties nodig
zijn in het hele bedrijfsgebied.

Opmerking: Als het belastingskoppel hoger is dan 20% van
het nominale motorkoppel, of als de machine niet bestand
is tegendenominale koppelovergang tijdensde ID-run,moet
deaangedrevenmachineworden losgekoppeld vandemotor
tijdens een geavanceerde ID-run.

Opmerking: Controleer de draairichting van de motor alvo-
rens de ID-run te beginnen. De motor draait tijdens de run
vooruit.

WAARSCHUWING! De motor zal draaien bij ongeveer
50…100% van het nominale toerental tijdens de ID-
run. Er worden diverse acceleraties en deceleraties
uitgevoerd. CONTROLEER OF HET VEILIG IS OM DE
MOTOR TE LATEN DRAAIEN VOORDAT U DE ID-RUN
UITVOERT!

7Advanced Standstill ID uitvoeren:Geavanceerde stil-
stand • alleen voor inductiemotoren

• aanbevolen <50 kW
• niet nodig om de belasting te ontkoppelen
• goede prestatie
• kost meer tijd.
Deze selectie wordt aanbevolen bij AC-inductiemotoren
tot 75 kW in plaats van de Stilstand ID-run als
• de exacte nominale waarden van de motor niet bekend

zijn, of
• de regelprestaties van de motor niet bevredigend zijn

na een Stilstand ID-run.

Opmerking: De tijd die nodig is om de Geavanceerde stil-
stand ID-run te voltooien varieert afhankelijk van de grootte
van de motor. Bij een kleine motor is de ID-run doorgaans
binnen5minuten voltooid; bij eengrotemotor kande ID-run
wel een uur duren.

Geen / uint16Geeft het type ID-run weer dat het laatst is uitgevoerd.
Voor meer informatie over de verschillende modi, zie de
selecties van parameter 99.13 ID-run verzocht.

Laatste ID-run uitge-
voerd

99.14

0Er is geen ID-run uitgevoerd.Geen

1Normaal ID-run.Normaal

2Gereduceerd ID-run.Gereduceerd

3Stilstand ID-run.Stilstand

4Autophasing.Autophasing
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5Stroommeting kalibratie.Stroommeting kali-
bratie

6Geavanceerd ID-run.Geavanceerd

7Geavanceerde stilstand ID-run.Geavanceerde stil-
stand

0 NoUnit / uint16Berekend aantal poolparen in de motor.Motor poolparen be-
rekend

99.15

Deze parameter is alleen-lezen.

1 = 1 / 1 = 1Aantal poolparen.0...1000

U V W / uint16Schakeltdedraairichtingvandemotorom.Dezeparameter
kan gebruikt worden als demotor in de verkeerde richting
draait (bijvoorbeeld vanwege de verkeerde fasevolgorde
in de motorkabel), en het corrigeren van de kabel wordt
als onpraktisch beschouwd.

Motor fasevolgorde99.16

Opmerking:Wijziging van deze parameter heeft geen effect
op polariteiten van toerentalreferenties, dus een positieve
toerentalreferentie zal de motor voorwaarts doen draaien.
De fasevolgorde selectie zorgt er voor dat "voorwaarts" ook
werkelijk de juiste richting is.

Opmerking: Na het wijzigen van deze parameter, moet het
tekenvanencoder-feedback (indienaanwezig)gecontroleerd
worden.Dit kanwordengedaandoorparameter 90.41Motor
terugkop selectie in te stellen op Schatting en het teken van
90.1Motortoerental voor reg naar 90.10 Encoder 1 toerental
(of 90.20 Encoder 2 toerental). Als het teken van de meting
onjuist is,moet debedrading vande encoderwordengecor-
rigeerd of het teken van de 90.43 Motor overbrenging teller
worden omgekeerd.

Opmerking:Deze parameter kan niet gewijzigd worden ter-
wijl de omvormer in bedrijf is.

0Normaal.U V W

1Achterwaartse draairichting.U W V

0.000 mH / real32Definieert de inductie van een aangepast sinusfilter, d.w.z.
als parameter 95.15 Speciale HW instellingen bit 3 is geac-
tiveerd.

Sinusfilter inductan-
tie

99.18

Opmerking: Voor een ABB sinusfilter (95.15 Speciale HW in-
stellingenbit 1)wordtdezeparameter automatisch ingesteld
en moet hij niet worden aangepast.

1000 = 1mH/ 1 = 1mHInductantie van klantspecifiek sinusfilter.0.000 ... 100000.000
mH

560 Parameters



Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

0.00 uF / real32Definieert de capaciteit van een aangepast sinusfilter,
d.w.z. als parameter 95.15 Speciale HW instellingen bit 3
is geactiveerd.

Sinusfilter capacitan-
tie

99.19

Als de condensatoren in ster aangesloten zijn, voer dan de
capaciteit van één poot in in de parameter.

M
3~

C

99.19 = C
C COmvormer

Sinusfilter

Alsde condensatoren indriehoekaangesloten zijn, verme-
nigvuldig dan de capaciteit van één pootmet 3 en voer het
resultaat in in de parameter.

M
3~

C C

C 99.19 = 3 × C

Omvormer

Sinusfilter

Opmerking: Voor een ABB sinusfilter (95.15 Speciale HW in-
stellingenbit 1)wordtdezeparameter automatisch ingesteld
en moet hij niet worden aangepast.

100 = 1 uF / 1 = 1 uFCapacitantie van klantspecifiek sinusfilter.0.00 ... 100000.00 uF

Def / Type

FbEq 16b / 32b

BeschrijvingNaam / Bereik /
Selectie

Nr.

FSO-xx instellingen.

Dezegroepbevatparametersgerelateerdaandeoptionele
FSO-xx veiligheidsfuncties-module. Raadpleeg de docu-
mentatie van de FSO-xx module voor meer informatie.

Veiligheid200
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Gedistribueerde I/O-businstellingen.

Dezegroep is alleen zichtbaarmet eenBCUbesturingseen-
heid.

Dezegroepbevatparametersmetbetrekking totdegedis-
tribueerde I/O-bus, die bij sommige omvormers wordt
gebruikt voor debewaking vande koelventilatoren vanhet
kastsysteem. Raadpleeg de CIO-01 I/O module for distri-
buted I/O bus control user’s manual (3AXD50000126880
[Engels]) voor meer informatie.

I/O-busconfiguratie206
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Gedistribueerde I/O-businstellingen.

Dezegroep is alleen zichtbaarmet eenBCUbesturingseen-
heid.

Dezegroepbevatparametersmetbetrekking totdegedis-
tribueerde I/O-bus, die bij sommige omvormers wordt
gebruikt voor debewaking vande koelventilatoren vanhet
kastsysteem. Raadpleeg de CIO-01 I/O module for distri-
buted I/O bus control user’s manual (3AXD50000126880
[Engels]) voor meer informatie.

I/O-busdienst207
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Gedistribueerde I/O-businstellingen.

Dezegroep is alleen zichtbaarmet eenBCUbesturingseen-
heid.

Dezegroepbevatparametersmetbetrekking totdegedis-
tribueerde I/O-bus, die bij sommige omvormers wordt
gebruikt voor debewaking vande koelventilatoren vanhet
kastsysteem. Raadpleeg de CIO-01 I/O module for distri-
buted I/O bus control user’s manual (3AXD50000126880
[Engels]) voor meer informatie.

Diagnose I/O-bus208
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Gedistribueerde I/O-businstellingen.

Dezegroep is alleen zichtbaarmet eenBCUbesturingseen-
heid.

Dezegroepbevatparametersmetbetrekking totdegedis-
tribueerde I/O-bus, die bij sommige omvormers wordt
gebruikt voor debewaking vande koelventilatoren vanhet
kastsysteem. Raadpleeg de CIO-01 I/O module for distri-
buted I/O bus control user’s manual (3AXD50000126880
[Engels]) voor meer informatie.

I/O bus ventilator
identificatie

209
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Foutopsporing

Overzicht
Dit hoofdstuk geeft de waarschuwings- en foutmeldingenmet vermelding van demo-
gelijke oorzaak en oplossing. De oorzaken van de meeste waarschuwing- en foutmel-
dingen kunnen worden vastgesteld en worden gecorrigeerd met behulp van de infor-
matie in dit hoofdstuk. Als dat niet het geval is, neem dan contact op met een ABB-
servicevertegenwoordiger. Als udeDriveComposer pc-software kunt gebruiken, stuurt
u het ondersteuningspakket dat met de Drive Composer tool is gemaakt naar de ABB
servicevertegenwoordiger.

Waarschuwingen en fouten worden hieronder in aparte tabellen weergegeven. Elke
tabel is gesorteerd naar waarschuwingsfoutcode.

Veiligheid

WAARSCHUWING!
Hetonderhoudvandeomvormermaguitsluitenddoorgekwalificeerdeelektriciens
worden uitgevoerd. Lees de instructies in het hoofdstuk Veiligheidsinstructies
vandeHardwarehandleiding vandeomvormer voordat uaandeomvormerwerkt.

7
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Indicaties

￭ Waarschuwingen en fouten

Waarschuwingenen foutenwijzenopeenabnormale status vandeomvormer. De codes
ennamenvanactievewaarschuwingen/foutenwordenweergegevenophetbedienings-
paneel van de omvormer en in de Drive Composer PC-tool. Over de veldbus zijn alleen
de codes van waarschuwingen/fouten beschikbaar.

Waarschuwingenhoevenniet gereset teworden; zewordennietmeergetoondwanneer
de oorzaak van de waarschuwing weggenomen is. Waarschuwingen vergrendelen niet
en de omvormer zal de motor blijven aandrijven.

Fouten vergrendelen indeomvormer en zorgendatdeomvormer uitgeschakeldwordt,
en de motor stopt. Nadat de oorzaak van een fout is verholpen, kan de fout worden
gereset via een selecteerbare bron (parameter 31.11 Fout reset selectie)), zoals het be-
dieningspaneel, de Drive Composer pc-tool, de digitale ingangen van de omvormer of
de veldbus. Nadat de fout gereset is, kan de omvormer opnieuw gestart worden.

Sommige fouten vereisen een herstart van de besturingseenheid door de stroom uit-
en in te schakelen of door parameter 96.8 Stuurkaart boot te gebruiken.

Waarschuwings- en foutmeldingen kunnen naar een relaisuitgang of een digitale in-
gang/uitgang worden gestuurd door Waarschuwing, Fout of Fout (-1) te selecteren in
de bronselectieparameter. Zie de volgende secties:

• Programmeerbare digitale ingangen en uitgangen (pagina 32)

• Programmeerbare relaisuitgangen (pagina 33)en

• Programmeerbare I/O-uitbreidingen (pagina 33).

￭ Uitsluitend gebeurtenissen

Naastwaarschuwingenen fouten zijn er ookgebeurtenissendie alleenmaargenoteerd
worden indegebeurtenislogboeken vandeomvormer. De codes vandezegebeurtenis-
sen staan in de tabel Waarschuwings-, storings- en zuivere gebeurtenismeldingen.

￭ Bewerkbare berichten

Voor sommige waarschuwingen en fouten kan de berichttekst bewerkt worden en
kunnen instructies en contactinformatie toegevoegd worden. Om deze berichten te
bewerken, kiest uMenu - Instellingen - Teksten bewerken op het bedieningspaneel of
gebruikt u de lokalisatie-editor in Drive Composer pro.
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Waarschuwing/fout geschiedenis en analyse

￭ Gebeurtenislogboeken

De omvormer heeft twee gebeurtenislogboeken. Het ene logboek bevat fouten en
foutresets; het andere bevat waarschuwingen, pure gebeurtenissen en wis-acties. Elk
logboekbevat de64meest recentegebeurtenissenmet tijdstempel en andere informa-
tie.

De logboeken zijn afzonderlijk toegankelijk vanaf het hoofdmenuophet bedieningspa-
neel. De logs worden als één lijst weergegeven wanneer ze worden bekeken met de
Drive composer pc-tool.

De logboeken kunnen worden gewist met parameter 96.51 Wis fout en logboek.

Aux-codes

Sommige gebeurtenissen genereren een aux-code die vaak helpt bij het nauwkeurig
vaststellen van het probleem. De aux-code wordt getoond op het bedieningspaneel
samenmet het bericht. Het is ookopgeslagen in dedetails vanhet gebeurtenislogboek.
In de Drive Composer pc-tool wordt de eventuele aux-codeweergegeven in de lijstmet
gebeurtenissen.

Fabrieks-datalogger

De omvormer heeft een datalogger die voorgeselecteerde waarden van de omvormer
bemonstert met intervallen van 500 microseconden (standaard; zie parameter 96.65
Fabrieks-datalogger tijdsniveau).

De foutgegevens van de laatste vijf fouten zijn toegankelijk in het gebeurtenislogboek
wanneer deze worden bekeken in de Drive Composer pro pc-tool. (De foutgegevens
zijn niet toegankelijk via het bedieningspaneel.)

De waarden die in het fabrieksdatalogboek worden opgeslagen, zijn 1.7 Motorstroom,
1.10 Motorkoppel, 1.11 DC spanning, 1.24 Flux actueel %, 6.1 Hoofdcontrolwoord, 6.11
Hoofdstatuswoord, 24.1 Gebruikte toerentalref, 30.1 Limietwoord 1, 30.2 Koppel limiet
status en 90.1 Motortoerental voor reg. De selectie van parameters kan niet gewijzigd
worden door de gebruiker.

￭ Overige dataloggers

Gebruikers-datalogger

Een aangepaste datalogger kan worden geconfigureerd met de Drive Composer pro
pc-tool. Deze functionaliteit maakt het mogelijk om tot acht omvormerparameters te
kiezen die met selecteerbare intervallen opgenomen worden. De trigger-voorwaarden
en de lengte van de monitoring-periode kunnen ook door de gebruiker gedefinieerd
worden met als maximum ongeveer 8000 samples. Naast de pc-tool wordt de status
van de logger weergegeven door omvormerparameter 96.61 Gebr. data logger status-
woord. De triggerbronnen kunnenwordengeselecteerdmetdeparameters 96.63Gebr.
data logger trigger en 96.64 Gebr. datalogger start. De configuratie, status en verza-
melde data worden opgeslagen in de geheugeneenheid voor latere analyse.
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PSL2 datalogger

De BCU besturingseenheid die bij sommige omvormertypes gebruikt wordt (vooral bij
diemetparallel-aangesloten invertermodules) bevat eendatalogger die data verzamelt
vande invertermodules als hulp bij foutopsporing en analyse. Dedatawordenopgesla-
gen op de SD-kaart in de BCU, en kunnen geanalyseerd worden door servicepersoneel
van ABB.

￭ Parameters die informatie over waarschuwingen/fouten bevatten.

Deomvormer kaneen lijst opslaanmetdeactieve foutendiedeomvormerdaadwerkelijk
laten uitschakelen op het betreffendemoment. De fouten worden weergegeven in pa-
rametergroep4Waarschuwingenen fouten (pagina 146). Deparametergroep toontook
een lijst met fouten en waarschuwingen die eraan voorafgaand opgetreden zijn.

Gebeurteniswoord (parameters 04.40...04.72)

Parameter 4.40 Gebeurtenis-woord 1 kan door de gebruiker worden geconfigureerd
om de status van 16 selecteerbare gebeurtenissen aan te geven (d.w.z. fouten, waar-
schuwingen of zuivere gebeurtenissen). Het is mogelijk om voor elke gebeurtenis een
aux-code te specificeren om andere aux-codes uit te filteren.

Genereren van QR code voor toepassing mobiele service
Er kan een QR code (of een serie QR codes) door de omvormer gegenereerd worden
omop het bedieningspaneel getoond te worden. De QR code omvat omvormer-identi-
ficatie data, informatie over de laatste voorvallen, en waarden van status- en teller-
parameters. De code kan gelezen wordenmet eenmobiel apparaat dat de ABB service
applicatie bevat, die de data dan naar ABB verstuurd voor analyse. Neem voor meer
informatieoverdeapplicatie, contactopmetuwplaatselijkeABB-service vertegenwoor-
diger.

DeQR code kangegenereerdwordendoor het kiezen vanMenu -Assistenten -QRcode
op het bedieningspaneel.
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Waarschuwings-, storings- en zuiveregebeurtenismeldingen

OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Probeer dehuidige kalibratie opnieuwuit
te voeren (selecteer Stroommeting kali-

Gemeten offset van stroommeting van
uitgangsfase of verschil tussen stroom-

Kalibratie2281

bratie bij parameter 99.13). Als de foutmeting van uitgangsfase U2 en W2 is te
blijft bestaan, neem dan contact op met
uw plaatselijke ABB vertegenwoordiger.

groot (de waarden worden bijgewerkt
tijdens stroomkalibratie).

Controleer de motorbelasting.Uitgangsstroomheeft interne foutlimiet
overschreden.

Overstroom2310
Als de besturingseenheid extern wordt
gevoed, controleer dan de instelling van
parameter 95.04 Control board supply.
Controleerdeacceleratietijden inparame-
tergroep 23 Toerentalref helling (toeren-
talregeling), 26 Koppelreferentie keten
(koppelregeling)of 28Frequentie referen-
tie keten (frequentieregeling). Controleer
ook de parameters 46.1 Toerentalscha-
ling, 46.2 Frequentie schaling en 46.3
Koppel schaling.
Controleer motor en motorkabel (inclu-
sief fasen en ster/driehoek-aansluiting).
Controleer dat er geen magneetschake-
laars openen en sluiten in demotorkabel.
Controleer dat de opstartgegevens in
parametergroep99corresponderenmet
het typeplaatje van de motor.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.
Controleer encoderkabel (inclusief de fa-
sen).
Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). Bij parallel aangesloten inverter-
modules geeft "Y YY" aan via welk kanaal
van de besturingseenheid BCU de fout
werd ontvangen. "ZZ" geeft de fase aan
die de fout heeft veroorzaakt (0: Geen
gedetailleerde informatie beschikbaar,
1: U-fase, 2: V-fase, 4:W-fase, 3/5/6/7:
meerdere fasen).

Als de besturingseenheid extern wordt
gevoed, controleer dan de instelling van
parameter 95.4 Stuurkaart voeding.

Deomvormerheeft onbalans inbelasting
gedetecteerd, doorgaans veroorzaakt
door een aardfout in motor of motorka-
bel.

Aardlek2330

Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.
Controleer op aardfout in motor of mo-
torkabels door meting van de isolatie-
weerstanden van motor en motorkabel.
Probeer demotor in scalaire besturings-
modus te laten draaien, indien toege-
staan. (Zie parameter 99.4 Motor bestu-
ring modus.)
Bij parallel-aangeslotenmodules: contro-
leer de aux-code (format XXXY YYZZ).
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

"Y YY" geeft aan via welk kanaal van de
BCUbesturingseenheidde fout isontvan-
gen.
Als er geenaardfoutgedetecteerdwordt,
neemdancontactopmetuwplaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Controleermotorenmotorkabelopbeka-
belingsfouten.

Kortsluiting in motorkabel(s) of motor.Kortsluiting2340

Als de besturingseenheid extern wordt
gevoed, controleer dan de instelling van
parameter 95.4 Stuurkaart voeding.
Controleer of parameter 99.10 Nominaal
motorvermogen correct is ingesteld.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.
Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). Bij parallel aangesloten inverter-
modules geeft "Y YY" aan via welk kanaal
van de besturingseenheid BCU de fout
werd ontvangen. "ZZ" geeft de locatie
vande kortsluiting aan (0:Geengedetail-
leerde informatie beschikbaar, 1: Boven-
tak vanU-fase, 2:Benedentak vanU-fase,
4: Boventak van V-fase, 8: Benedentak
van V-fase, 10: Boventak van W-fase, 20:
BenedentakvanW-fase,overig: combina-
ties van het bovenstaande).
Controleer aux-code40h=DC-condensa-
tor kortsluiting.
Nadat u de oorzaak van de fout hebt ver-
holpen, start u debesturingseenheid op-
nieuwop (metparameter 96.8Stuurkaart
boot) of schakelt u de stroom uit.

Controleer motorkabel.Te hoge IGBT junction to case tempera-
tuur. Deze fout beveiligt de IGBT('s) en

IGBToverbelas-
ting

2381
Controleer omgevingscondities.
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.

kanwordengeactiveerddoor kortsluiting
in de motorkabel.

Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleermotorvermogen t.o.v. omvor-
mervermogen.

Controleer motorbekabeling.AC fase stroomverschil tussen parallel-
aangesloten invertermodules is te hoog.

BU stroomver-
schil

2391
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.
Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). "XXX" specificeert de bron van de
eerste fout (zie "YYY"). "YYY" geeft de
module aan viawelk BCUbesturingseen-
heidkanaal de fout is ontvangen (1: Ka-
naal 1, 2: Kanaal 2, 4: Kanaal 3, 8: Kanaal
4,…,800:Kanaal 12,overig: combinaties
vanhetbovenstaande). "ZZ"geeftde fase
aan (1: U, 2: V, 3:W).
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-

Totale aardlekkage van invertermodules
is te hoog.

BU aardlek2392

condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.
Meet de isolatieweerstanden vanmotor-
kabels en motoren.
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Controleer AC-zekeringen.IGBTvoedingseenheidheeft eenaardfout
gedetecteerd.

Aardlek2E01
Controleer op aardlek.
Controleer voedingsbekabeling.
Controleer vermogensmodules.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.
Als er geenaardfoutgedetecteerdwordt,
neemdancontactopmetuwplaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Controleer of het toerentalpunten vande
curve (gedefinieerddoor 29.70...29.79) in
oplopende volgorde staan.

Parametreringvanhet toerental-/koppel-
limietcurve (indeDCspanning-referentie-
keten) zijn inconsistent.

Ongeldige
spanningske-
tendatapunten

3000

Controleer de hoofdzekeringen.DC-spanning van tussenkring oscilleert
vanwege een ontbrekende hoofdfase,

Ingangsfase
verlies

3130
Controleer op losse vermogenskabelaan-
sluitingen.eenaangesproken zekeringof onstabiele

regeling. Controleer op onbalans van de ingangs-
voeding.
Controleer de stabiliteit van de regeling
en de instellingen van de toerentalrege-
ling.

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Geen terugmelding ontvangen van laad-
relais.

Laadrelais ver-
loren

3180

Bedrad- of
aardfout

3181 Schakel de beveiliging uit in parame-
ter 31.23.

1.Dehardware vandeomvormerwordt
gevoedvanaf eengemeenschappelij-
ke DC-bus.

1.

Controleerdevoedingsaansluitingen.2.Incorrecte aansluiting voedingskabel
enmotorkabel (d.w.z. voedingskabel

2.
Controleer de ingangszekeringen.

is aangesloten op de motoraanslui-
ting).

Controleer dat er geen condensato-
ren voor arbeidsfactorcompensatie

3.Deomvormerheeftonbalans inbelas-
tinggedetecteerd,doorgaansveroor-

3.

of afvlakcondensatoren in demotor-
kabel opgenomen zijn.

zaakt door een aardfout in motor of
motorkabel.

Controleer op aardfout in motor of
motorkabels door meting van de
isolatieweerstanden van motor en
motorkabel.
Probeer de motor in scalaire bestu-
ringsmodus te laten draaien, indien
toegestaan. (Zieparameter 99.4Mo-
tor besturing modus.)

Controleer of de overspanningscontrole
is ingeschakeld (parameter 30.30 Over-
spanning regeling).

DC-spanning van tussenkring is te hoog.DC-link over-
spanning

3210
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer dat de voedingsspanning
overeenkomt met de nominale in-
gangsspanning van de omvormer.
Controleer de voedingslijn op statische
of transiënte overspanning.
Controleer remchopper en weerstand
(indien aanwezig).
Controleer deceleratietijd.
Gebruik uitloopstopfunctie (indien van
toepassing).
Voorzie omvormer van remchopper en
remweerstand.
Bij parallel-aangeslotenmodules: contro-
leer de aux-code (format XXXY YYZZ).
"Y YY" geeft aan via welk kanaal van de
BCUbesturingseenheidde fout isontvan-
gen.

Controleer de voedingsbekabeling, zeke-
ringen en hoofdverdeler.

DC-spanning van tussenkring is niet vol-
doende vanwege een ontbrekende voe-

DC-link on-
dersp

3220

Bij parallel-aangeslotenmodules: contro-
leer de aux-code (format XXXY YYZZ).

dingsfase, aangesprokenzekeringof fout
in de gelijkrichterbrug.

"Y YY" geeft aan via welk kanaal van de
BCUbesturingseenheidde fout isontvan-
gen.

Controleer de toestand van de voeding
(spanning, bekabeling, zekeringen, scha-
kelinrichtingen).

Automatisch herstartenmislukt (zie sec-
tie Automatisch herstarten (pagina 81)).

Standby time-
out

3280

Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). "XXX" specificeert de bron van de

Verschil in gelijkspanning tussenparallel-
aangesloten invertermodules.

DC spannings-
verschil

3291

eerste fout (zie "YYY"). "YYY" geeft de
module aan viawelk BCUbesturingseen-
heidkanaal de fout is ontvangen (1: Ka-
naal 1, 2: Kanaal 2, 4: Kanaal 3, 8: Kanaal
4, …, 800: Kanaal 12).

Sluit motorkabel aan.Motorcircuitfout vanwege ontbrekende
motoraansluiting (alle drie de fasen zijn
niet aangesloten).

Uitgangsfase
verlies

3381

Raadpleeg de aux-code voor meer infor-
matie.

Autofaseringroutine (zie sectie Autopha-
sing (pagina 63)) is mislukt.

Autofasering3385

Controleer dat demotor ID-runmet suc-
ces voltooid is.
Wis parameter 98.15 Positie offset gebr.
Controleer de instelling van parameter
99.3 Motor type.

Controleer de tekens van gemeten en
geschatte toerentallen.

Geschatte en gemeten posities hebben
tegenovergestelde tekens.

0001

Fasering van encoderkabel omkeren of
parameter 99.16 bewerken.
Controleer of het belastingskoppel niet
te hoog is voor de draaimodus (moet
minder dan 5% zijn).
Controleer of de motor niet al draait
wanneer de autofaseerroutine start.

De motor draait tijdens de autofase.0002

Controleer of de encoder niet slipt.Te veel verschil tussen gemeten en ge-
schatte posities.

0003
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer parameter 98.15 verschillende
keren om te controleren of de autofase-
ring routine consistente resultatengeeft.
Controleer deparameters vanhetmotor-
model.
Controleer of de nulimpulsen correct
worden gegeven.

Rotor draaideniet zoals verwacht tussen
nulpulsen.

0004

Controleer of de geselecteerde modus
(parameter 21.13) geschikt is voor de
motor.

De schatting vandepositie stabiliseerde
niet.

0005

Controleer of parameter 90.41 niet is ge-
wijzigd in Schatting tijdens de routine.

De statusinformatie van de gemeten po-
sitie is gewijzigd.

0006

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Algemeen falen van autofasering.0007

Controleer of de geselecteerde modus
(parameter 21.13) wordt ondersteund
door het motortype.

Geselecteerde modus wordt niet onder-
steund.

0008

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

(LV-Synchro) Storing bij stilstand.0009

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de fout die overeenkomt met
de code:

Faseverlies aan ingang gedetecteerd
door de IGBT-brug.

Ingangsfasever-
lies

3E00

1: Fase A
2: Fase B
4: Fase C
8: Fase kan niet worden gedetecteerd
Controleer de AC-zekeringen.
Controleer op onbalans van de ingangs-
voeding.

Controleerde instellingenvandeparame-
ters 35.61 en 35.62.

Berekende motorkabel-temperatuur
heeftwaarschuwingslimietoverschreden.

Motorkabel
overbelast

4000

Controleer de dimensionering van de
motorkabelmetbetrekking totde vereis-
te belasting.

Controleer de omgevingstemperatuur.
Als deze hoger is dan 40 °C, zorg er dan

Temperatuur van omvormermodule is te
hoog.

Omgevings-
temp

4100

voordatdebelastingstroomdebelasting-
capaciteit, aangepast met derating-fac-
tor, van de omvormer niet overschrijdt.
Ziedebetreffendehardwarehandleiding.
Controleer de koelluchtstroming en de
werking van de ventilator van de omvor-
mermodule.
Controleer of er stof verzameld is in de
kastenhetkoellichaamvandeomvormer-
module. Maak schoon indien nodig.

Controleer goede koeling van de omvor-
mer.

Besturingskaarttemperatuur is te hoog.Stuurkaart
temperatuur

4110

Controleer de hulpkoelventilator.

Controleer omgevingscondities.Geschatte IGBT temperatuur van de om-
vormer is te hoog.

IGBT overtem-
peratuur

4210
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleermotorvermogen t.o.v. omvor-
mervermogen.
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer de omgevingstemperatuur.
Als deze hoger is dan 40 °C, zorg er dan

Temperatuur van omvormermodule is te
hoog.

Koeling4290

voordatdebelastingstroomdebelasting-
capaciteit, aangepast met derating-fac-
tor, van de omvormer niet overschrijdt.
Ziedebetreffendehardwarehandleiding.
Controleer de koelluchtstroming en de
werking van de ventilator van de omvor-
mermodule.
Controleer of er stof verzameld is in de
kastenhetkoellichaamvandeomvormer-
module. Maak schoon indien nodig.

Controleer omgevingscondities.IGBT temperatuur van de omvormer is te
hoog.

IGBT tempera-
tuur

42F1
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleermotorvermogen t.o.v. omvor-
mervermogen.

Zie A4B0 Te hoge temperatuur.Temperatuur van de vermogenseenheid
is te hoog.

Overtempera-
tuur

4310

Zie A4B1 Excess temperature differen-
ce (pagina 588).

Hoog temperatuurverschil tussen de IG-
BT's van verschillende fases.

Overtemp ver-
schil

4380

Controleer dewaarde vanparameter 35.2
Gemeten temperatuur 1.

Gemeten temperatuur 1 heeft de foutli-
miet overschreden.

Externetempe-
ratuur 1

4981

Controleer de koeling van de motor (of
andere apparatuurwaarvan de tempera-
tuur gemeten wordt).
Controleer de waarde van parameter
35.12 Temperatuur 1 foutlimiet.

Controleer dewaarde vanparameter 35.3
Gemeten temperatuur 2.

Gemeten temperatuur 2 heeft de foutli-
miet overschreden.

Externetempe-
ratuur 2

4982

Controleer de koeling van de motor (of
andere apparatuurwaarvan de tempera-
tuur gemeten wordt).
Controleer de waarde van parameter
35.22 Temperatuur 2 foutlimiet.

Schakel de voeding naar de besturings-
eenheid uit en zorg er voordatdemodule

Een thermistorbeveiligingsmodule isge-
activeerddoorparameter 35.30maar kan
niet worden gedetecteerd.

FPTC niet ge-
vonden

4990

opde juistemanier in het juiste slot inge-
stoken is.
Het laatste cijfer van de aux-code identi-
ficeert de slot.

Controleer de koeling van de motor.De thermistor-beveiligingsmodule geïn-
stalleerd in slot 1 geeft overtemperatuur
aan.

Veilige motor-
temperatuur 1

4991
Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.
Controleerdebedradingvande tempera-
tuursensor. Repareerdebedrading indien
defect.
Meet de weerstand van de sensor.
Vervang de sensor als deze defect is.

Controleer de koeling van de motor.De thermistor-beveiligingsmodule geïn-
stalleerd in slot 2 geeft overtemperatuur
aan.

Veilige motor-
temperatuur 2

4992
Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleerdebedradingvande tempera-
tuursensor. Repareerdebedrading indien
defect.
Meet de weerstand van de sensor.
Vervang de sensor als deze defect is.

Controleer de koeling van de motor.De thermistor-beveiligingsmodule geïn-
stalleerd in slot 3 geeft overtemperatuur
aan.

Veilige motor-
temperatuur 3

4993
Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.
Controleerdebedradingvande tempera-
tuursensor. Repareerdebedrading indien
defect.
Meet de weerstand van de sensor.
Vervang de sensor als deze defect is.

Zie A581 Fan.Feedback koelventilator ontbreekt.Ventilator5080

Zie A582 Auxiliary fan not running.Een hulpkoelventilator (aangesloten op
deventilatorconnectorsopdebesturings-
eenheid) is vastgelopenof losgekoppeld.

Hulpvent.
draait niet

5081

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordigerwaarbij udeaux-

Safe torque off hardware fout.STO hardware
fout

5090

code vermeldt. De code bevat locatie-in-
formation, vooral bij parallel-aangesloten
invertermodules.
Wanneer geconverteerd naar een 32-bit
binair nummer, gevendebits vande code
het volgende aan:
31…28:Nummer vandefecte invertermo-
dule (0…11 decimaal). 1111: STO_ACT-
status vanbesturingseenheiden inverter-
modules in conflict
27: STO_ACT-status van invertermodules
26: STO_ACT-status van besturingseen-
heid
25: STO1 van besturingseenheid
24: STO2 van besturingseenheid
23…12: STO1 van invertermodules 12…1
(Bits van niet-bestaande modules inge-
steld op 1)
11…0: STO2 van invertermodules 12…1
(Bits van niet-bestaande modules inge-
steld op 1)

Controleer de aansluitingen van het safe
torque off circuit.

Safe torque off-functie is actief, d.w.z.
veiligheidscircuitsignaal/signalenaange-

Safe Torque
Off

5091

Raadpleeg voor meer informatie de des-
betreffendehardwarehandleiding vande

sloten op connector XSTO is uitgevallen
tijdens start of bedrijf.

omvormerendebeschrijvingvanparame-
ter 31.22 STO indicatie run/stop (pagi-
na 344).

Schakel de voedingnaardeomvormeruit
en weer in. Als de besturingseenheid ex-

Geheugen van vermogenseenheid is ge-
wist.

PU logica fout5092

tern gevoed wordt, start dan ook de be-
sturingseenheid opnieuw op (met para-
meter 96.8 Stuurkaart boot) of door de
voeding uit te schakelen. Als het pro-
bleem blijft bestaan, neem dan contact
opmetuwplaatselijkeABBvertegenwoor-
diger.
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Schakel de voedingnaardeomvormeruit
en weer in.

De hardware vandeomvormer komtniet
overeen met de informatie opgeslagen

Klasse ID mis-
match

5093

Controleer de aux-code (formaat 0X0Y).in de geheugeneenheid. Dit kan bijvoor-
"X" geeft het eerste defecte PU-kanaal in
hexadecimaal aan (1...C) (bij een ZCU-be-

beeldvoorkomennaeenfirmware-update
of vervanging van eengeheugeneenheid.

sturingseenheid kan "X" 1 of 2 zijn, maar
dit is niet relevant voor de fout).
"Y" geeft de aux-codecategorie aan.
De aux-code-categorieën zijn als volgt:
1 = PU en CU nominale waarden niet het-
zelfde. Klasse-ID is gewijzigd.
2 = Parallelle aansluiting Klasse-ID is ge-
wijzigd.
3 = PU types niet het zelfde in alle vermo-
genseenheden.
4 = Parallelle-aansluiting Klasse-ID is ac-
tief in een enkele-vermogenseenheidop-
stelling.
5 = Het is niet mogelijk om de gekozen
klasse te implementeren met de huidige
PU's.
6 = PU Klasse-ID is 0.
7 = Lezen van Klasse-ID of PU-type mis-
lukt op PU-aansluiting.
8 = PU niet ondersteund (illegaal Klasse-
ID).
9 = Incompatibele nominale stroom in
module (unit bevat een module met een
te lage nominale stroom).
A - Geselecteerde parallelle classificatie
ID niet gevonden in database.
Bij parallelle aansluitingsfouten (BCUbe-
sturingseenheid) is het formaat van de
aux-code 0X0Y.

Zie A5EA Measurement circuit tempera-
ture (pagina 590).

Probleemmetde internetemperatuurme-
ting van de omvormer.

Temperatuur
meetcircuit

5094

Controleer de instelling van 95.4 Stuur-
kaart voeding.

Demanierwaaropdebesturingseenheid
gevoed wordt komt niet overeen met de
parameter-instelling.

PUcommunica-
tie

5681

Controleer de aansluiting tussen de be-
sturingseenheid en de vermogenseen-
heid.

Communicatiefouten gedetecteerd tus-
sen de omvormerbesturingseenheid en
de vermogenseenheid. Controleer de aux-code (format XXXY

YYZZ). Bij parallel aangesloten modules
specificeert "YYY"hetbetreffendekanaal
vandebesturingseenheidBCU (0:uitzen-
ding). "ZZ" specificeert de foutbron (1:
Transmitter-zijde [link fout], 2:Transmit-
ter-zijde [geencommunicatie],3:Ontvan-
ger-zijde [link fout], 4: Ontvanger-zijde
[geencommunicatie],5:TransmitterFIFO
fout [zie "XXX"], 6:Module [xINT board]
nietgevonden,7:BAMUboardnietgevon-
den).
"XXX" specificeert de transmitter FIFO
foutcode (1: Interne fout [ongeldige call
parameter], 2: Interne fout [configuratie
niet ondersteund], 3:Transmissie-buffer
vol).
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Controleer de aansluiting tussen de be-
sturingseenheid en de vermogenseen-
heid.

Aansluiting tussen de omvormerbestu-
ringseenheid ende vermogenseenheid is
verloren.

Vermunit kwijt5682

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Interne communicatie fout.PU comm in-
tern

5690

Als de besturingseenheid extern wordt
gevoed, controleer dan de instelling van
parameter 95.4 Stuurkaart voeding.

Meetcircuit fout.Meetcircuit
ADC

5691

Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger, waarbij u de aux-code
vermeldt.

Controleer de aux-code (format ZZZY
YYXX). "YY Y" specificeert de betrokken

Storing in voeding vermogenseenheid.PU-kaart voe-
dingsfout

5692

invertermodule (0...C, altijd 0 voor ZCU-
besturingseenheden). "XX" specificeert
de getroffen voeding (1: Voeding 1, 2:
Voeding 2, 3: beide voedingen).

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordigerwaarbij udeaux-
code vermeldt.

Meetcircuit fout.Meetcircuit
DFF

5693

Controleer de instelling van95.31 Parallel-
le configuratie. Schakel de voeding naar

Aantal aangesloten vermogensmodules
verschilt van verwachte aantal.

PU comm conf5694

deomvormer uit enweer in. Als debestu-
ringseenheid extern gevoedwordt, start
dan ook de besturingseenheid opnieuw
op (metparameter 96.8 Stuurkaart boot)
of door de voeding uit te schakelen.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

BAMU 1 zit in het verkeerde kanaal.0001
BAMU 2 zit in het verkeerde kanaal.0002
Vermogenseenheid (xINT) staat op het
verkeerde kanaal.

0003

Te veel vermogenseenheden (xINT's).0005

Controleer of de waarde van overeen-
komtmet het aantal aanwezige inverter-

Aantal gedetecteerde invertermodules
komt niet overeen met de waarde van
parameter .

Gereduceerde
run

5695

modules. Controleer of de aanwezige
modules gevoed worden vanuit de DC-
bus en met glasvezelkabels verbonden
zijn met de besturingseenheid BCU.
Als alle modules van de invertereenheid
daadwerkelijk beschikbaar zijn (bijv. on-
derhoudswerkzaamheden zijn voltooid),
controleer dan of parameter is ingesteld
op0 (gereduceerde runfunctieuitgescha-
keld).

Controleer of parameter niet is ingesteld
op gereduceerde PU's.

Parameter is ingesteld,maar alle PU's zijn
gevonden.
Verkeerde kanaalbit.

0000

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordigerwaarbij udeaux-
code vermeldt.

Status feedback vanuitgangsfasenkomt
niet overeen met stuursignalen.

PU status te-
rugkopp

5696
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Laad-terugkop-
peling

5697 Controleer de instelling van 95.9
Schakelaar zekering controller. De
parameter mag alleen ingeschakeld

·Onjuiste parameter-instelling.·
zijn als er een xSFC laad-controller
geïnstalleerd is.

De normale inschakel-volgorde is:·De laad-schakelaar enDC-schakelaar
werden inonjuiste volgordebediend,
of er werd een start-opdracht gege-
ven voordat de unit gereed was.

·
1. Sluit laad-schakelaar.

2. Nadat laden voltooid is (laden-
OK lamp is aan), sluit DC-scha-
kelaar.

3. Open laad-schakelaar.

Controleer het laad-circuit.·Laadcircuit fout.·
Bij een frameR6i/R7i invertermodule
geeft de aux-code "FA" aan dat de
laadcontactor status-feedback niet
overeenkomt met het stuursignaal.
Bij parallel aangesloten frame R8i-
modules specificeert de aux-code
(formaat XX00), "XX" het kanaal van
de besturingseenheid BCU.

Controleer de bedrading en conditie
van de remweerstand.

·Remcircuit fout.·
Controleer de compatibiliteit van de ver-
mogenseenheid-logica en de firmware.

Niet-identificeerbare fout inde logica van
de vermogenseenheid.

Onbekende PU
fout

5698

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordigerwaarbij udeaux-
code vermeldt.

Interne fout.Interne SW-
fout

6000

FPGA versie in-
compatibel

6181 Start debesturingseenheidopnieuw
op (met parameter 96.8 Stuurkaart
boot) of door de stroom uit te scha-

·Firmware en FPGA file versie in de
vermogenseenheidzijn incompatibel.

·
kelen. Als hetprobleemblijft bestaan,
neemdancontactopmetuwplaatse-
lijke ABB vertegenwoordiger.

Probeer opnieuw.·Update van vermogenseenheid-logi-
ca mislukt.

·
Controleer de aux-code om de com-
patibiliteit met de FPGA-versie te

·
bepalen (formaat: XXYYZZ). "XX" (8:
kan de logica van de vermogenseen-
heidniet herkennen, FPGA-logicaniet
compatibel, 9 = FPGA-logica van ver-
mogenseenheid is oud, FPGA-logica
bijwerken, 10 = software is niet
compatibel met FPGA-logica van
vermogenseenheid, softwarebijwer-
ken (of FPGA van vermogenseenheid
downgraden)). YY = BCU kanaal be-
sturingseenheid (eerste kanaal = 0)

Zie A686 Checksummismatch.Deberekendeparameter checksumkomt
met geen enkele ingeschakelde referen-
tiechecksum overeen.

Checksummis-
match

6200
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Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Veldbusadapter A mapping file leesfout.FBAAmapping
file

6306

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Fout bij lezen van mappingbestand van
veldbusadapter B.

FBABmapping
file

6307

Start de besturingseenheid opnieuw op
(met parameter 96.8 Stuurkaart boot) of

Interne fout.Taakoverbelas-
ting

6481

door de stroom uit te schakelen. Als het
probleem blijft bestaan, neem dan con-
tactopmetuwplaatselijkeABBvertegen-
woordiger.

Start de besturingseenheid opnieuw op
(met parameter 96.8 Stuurkaart boot) of

Interne fout.Stack overbe-
lasting

6487

door de stroom uit te schakelen. Als het
probleem blijft bestaan, neem dan con-
tactopmetuwplaatselijkeABBvertegen-
woordiger.

Besturingseenheid heeft de omvormer
opnieuwopgestart vanwegeCPU-foutuit-

Firmwarestoring.Opnieuw op-
starten na

6488

zondering,watchdogbark,watchdogbite
of onherstelbare DDR ECC-fout.

firmwaresto-
ring

Als de Drive Composer PC-tool beschik-
baar is, stuurdaneenondersteuningspak-
ket naar uw plaatselijke ABB-vertegen-
woordiger. Raadpleeg voor instructies
de Drive Composer start-up and main-
tenance PC tool user’s manual
(3AUA0000094606 [Engels]).

Start de besturingseenheid opnieuw op
(met parameter 96.8 Stuurkaart boot) of

Fout bij lezen van bestand.Laden interne
file

64A1

door de stroom uit te schakelen. Als het
probleem blijft bestaan, neem dan con-
tactopmetuwplaatselijkeABBvertegen-
woordiger.

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Fout bij laden interne record.Laden interne
record

64A2

Controleer deaux-code. Zie hieronderde
te nemen actie voor elke code.

Applicatie-file incompatibel of bescha-
digd.

Laden applica-
tie

64A3

Wijzig de omvang van de applicatie.Nietgenoeggeheugenvoordeapplicatie.8006
Verlaag het aantal parametermappings.
Ziehetomvormer-specifieke logboekdat
door AutomationBuilder gegenereerd is.
Update de systeembibliotheek of instal-
leer Automation Builder opnieuw.

Deapplicatiebevatdeverkeerdesysteem-
bibliotheek-versie.

8007

Ziehetomvormer-specifieke logboekdat
door AutomationBuilder gegenereerd is.
Geef, in Automation Builder, een "Clean"
commando en laad de applicatie op-
nieuw.

De applicatie is leeg.8008

Controleer, in Automation Builder, de
taakconfiguratie van de applicatie, geef

De applicatie bevat ongeldige taken.8009

een "Clean all" commando en laad de ap-
plicatie opnieuw.
Update de systeembibliotheek of instal-
leer Automation Builder opnieuw.

De applicatie bevat een onbekende doel-
(systeem) bibliotheekfunctie.

800A
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Ziehetomvormer-specifieke logboekdat
door AutomationBuilder gegenereerd is.

Registreer de aux-codes van alle actieve
licentie-fouten en neem contact op met

Draaienvanbesturingsprogrammawordt
voorkomenofwel omdat er eenbeperkte

Licentie fout64A5

de verkoper vanuwproduct voor verdere
instructies.

licentie is, of omdat er een vereiste licen-
tie ontbreekt.

Controleer de aux-code (format XXXX
YYYY). "XXXX" geeft het nummer van het

Fout runt het adaptief programma.Adaptief pro-
gramma

64A6

functieblok aan (0000 = generieke fout).
"YYYY" geeft het probleem weer (zie ac-
ties voor elk probleem hieronder).

Herstel het template-programma of
downloadhetprogrammanaardeomvor-
mer.

Programmabeschadigdofniet-bestaand
blok.

000A

Controleer de ingangen van het blok.Vereist blok ingang ontbreekt.000C
Herstel het template-programma of
downloadhetprogrammanaardeomvor-
mer.

Programmabeschadigdofniet-bestaand
blok.

000E

Verwijder blokken totdat de fout stopt.Programma te groot.0011
Corrigeer het programma en download
het naar de omvormer.

Programma is leeg.0012

Bewerk het programma om de parame-
ter-referentie te corrigeren, of om een
bestaand blok te gebruiken.

Er wordt een niet-bestaande parameter
of blok gebruikt in het programma.

001C

Bewerk het programma om de parame-
terreferentie te corrigeren.

Parametertypeongeldigvoorgeselecteer-
de pin.

001D

Controleer deparameterreferentie in het
programma.

Uitgang naar parameter mislukt omdat
de parameter tegen schrijven beveiligd
was.

001E

Controleeropanderebronnendie invloed
hebben op de doelparameter.
Pas het programma aan aan huidige
blokbibliotheek en firmwareversie.

Programma-file incompatibelmethuidige
firmware-versie.

0023, 0024

Bewerk het programma om het aantal
blokken te verminderen.

Te veel blokken.002A

Schakel de spanning naar de besturings-
eenheiduit en installeerdegeheugeneen-
heid.

De geheugeneenheid was losgekoppeld
toen de besturingseenheid opgestart
werd.

Geheugenunit
los

64B0

In het geval de geheugeneenheid niet
verwijderd was toen de fout optrad,
controleert u dat de geheugeneenheid
goed ingestoken is in de connector en
dat de montageschroef goed aange-
draaid is. Start de besturingseenheid
opnieuw op (met parameter 96.8 Stuur-
kaart boot) of door de stroom uit te
schakelen. Als het probleem blijft be-
staan, neem dan contact op met uw
plaatselijke ABB vertegenwoordiger.

Start de besturingseenheid opnieuw op
(met parameter 96.8 Stuurkaart boot) of

Interne fout.Interne SSW
fout

64B1

door de stroom uit te schakelen. Als het
probleem blijft bestaan, neem dan con-
tactopmetuwplaatselijkeABBvertegen-
woordiger.
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Zorg er voor dat er een geldige gebrui-
kersparametersetbestaat. Laadopnieuw
indien u niet zeker bent.

Laden van gebruikersparameterset mis-
lukt omdat

Fout in ge-
br.set

64B2

• set niet compatibel is met bestu-
ringsprogramma

• omvormer werd uitgeschakeld tij-
dens het laden.

Start de besturingseenheid opnieuw op
(met parameter 96.8 Stuurkaart boot) of

Operating system fout.Kernel overbe-
lasting

64E1

door de stroom uit te schakelen. Als het
probleem blijft bestaan, neem dan con-
tactopmetuwplaatselijkeABBvertegen-
woordiger.

Een actieve fout is gereset.Informatieve fout.Foutreset64FF

Probeeropslaan te forcerenmetparame-
ter 96.7 Par opslaan handmatig. Probeer
opnieuw.

Parameter laden of opslaan mislukt.Parameter sys-
teem

6581

Controleer de communicatie tussen de
omvormer enhetbedieningspaneel of de
pc. Probeer opnieuw.

Time-out laden of opslaan van parame-
ters veroorzaakt door communicatieon-
derbreking tussen omvormer en bedie-
ningspaneel of bedieningspaneel en pc-
tool.

Backup/Her-
stel Timeout

6591

Controleer PLC-programmering.DeomvormerheefteendoorPLCgevraag-
de functionaliteit niet, of de gevraagde
functionaliteit is niet geactiveerd.

FBA A param
conflict

65A1
Controleerde instellingenvanparameter-
groepen 50 Veldbus adapter (FBA) en 51
FBA A instellingen.

Controleer PLC-programmering.DeomvormerheefteendoorPLCgevraag-
de functionaliteit niet, of de gevraagde
functionaliteit is niet geactiveerd.

FBA B param
conflict

65A2
Controleerde instellingenvanparameter-
groepen 50 Veldbus adapter (FBA) en 54
FBA B instellingen.

Zie A6DA Reference source parametriza-
tion (pagina 593).

Eenreferentiebron is tegelijkertijdverbon-
den met meerdere parameters met ver-
schillende eenheden.

Referentiebron
parametrisatie

65B1

Controleerdestatus vandeveldbusmas-
ter (online/offline/fout enz.).

Communicatie-onderbreking in geïnte-
greerde veldbus (EFB) communicatie.

EFB commver-
lies

6681

Controleer kabelaansluitingen op de
XD2D-connector op de besturingseen-
heid.

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Geïntegreerde veldbus (EFB) configura-
tiefile kon niet gelezen worden.

EFB config file6682

Controleer de instellingen in parameter-
groep 58 Interne veldbus.

Geïntegreerde veldbus (EFB) parameter-
instellingen inconsistent of niet compati-
bel met geselecteerde protocol.

EFB ongeld pa-
rametrisatie

6683

EFB laad fout6684 Geïntegreerdeveldbus (EFB)protocol
firmware kon niet geladen worden.

·
Versiemismatch tussenEFBprotocol
firmware en omvormerfirmware.

·
Reset de fout. Neem contact op met uw
plaatselijke ABB-vertegenwoordiger als
de fout blijft bestaan.

Interne fout.Tekst data
overbel

6881
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Reset de fout. Neem contact op met uw
plaatselijke ABB-vertegenwoordiger als
de fout blijft bestaan.

Interne fout.Tekst 32-bit
tab overbel

6882

Reset de fout. Neem contact op met uw
plaatselijke ABB-vertegenwoordiger als
de fout blijft bestaan.

Interne fout.Tekst 64-bit
tab overbel

6883

Reset de fout. Neem contact op met uw
plaatselijke ABB-vertegenwoordiger als
de fout blijft bestaan.

Interne fout.Tekst file over-
bel

6885

Zie A798 Encoder option comm loss (pa-
gina 596).

Communicatie tussen omvormer en een
optiemodule is uitgevallen.

Optiemod
comm verlies

7080

Controleer de aansluiting van PC tool of
bedieningspaneel.

Bedieningspaneel (of PC tool) is gestopt
met communiceren.

Bedieningspan
kwijt

7081

Controleer de connector van het bedie-
ningspaneel.
Ontkoppel het bedieningspaneel en sluit
het weer aan.
Controleer de aux-code. De code specifi-
ceert de gebruikte I/O-poort als volgt: 0:
Paneel,1:VeldbusinterfaceA,2:Veldbusin-
terfaceB, 3:Ethernet,4:D2D/EFBpoort).

Zie A799 ExtIO comm loss (pagina 596).De types van de I/O-uitbreidingsmodule
gespecificeerddoor parameters zijn niet

Uitbr I/O
comm kwijt

7082

hetzelfde als de gedetecteerde configu-
ratie.

De bedieningspaneelreferentie kan
slechts vooréén referentietype tegelijker-
tijd opgeslagen worden.

Pogingomopgeslagenbedieningspaneel-
referentie te gebruiken inmeerde bestu-
ringsmodi.

Paneelreferen-
tie conflict

7083

Overweegdemogelijkheid omeengeko-
pieerde referentie te gebruiken in plaats
van een opgeslagen referentie (zie de re-
ferentie-selectie parameter).

Update bedieningspaneel en/of PC tool.De huidige versie van het bedieningspa-
neel en/of PC tool ondersteunt een be-
paalde functie niet.

Paneel/PC tool
versie conflict

7084
Neem, indien nodig, contact op met uw
plaatselijke ABB-vertegenwoordiger.

(Bijvoorbeeld, ouderepaneelversies kun-
nen niet gebruikt worden als bron van
externe referentie.)

Controleer de aux-code. De code specifi-
ceert de interfacewaarop de niet-onder-
steunde module is aangesloten:

Optiemodule niet ondersteund.
(Bijvoorbeeld, type Fxxx-xx-M veldbus-
adapter-modules worden niet onder-
steund.)

Incompatibele
optiemodule

7085

1:VeldbusinterfaceA,2:Veldbusinterface
B.
Vervangdemoduledooreenondersteund
type.
A - FSO-xx module wordt niet onder-
steund door de besturingskaart. Verwij-
der de FSO-xx module om de fout op te
heffen. Sluit de FSO-xxmodule aanopde
ondersteunde besturingskaart.

Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.

Demotorwerkt inhetstallgebied,bijvoor-
beeld vanwege overmatige belasting of
onvoldoende motorvermogen.

Motor geblok-
keerd

7121

Controleer de parameters van de fout-
functie.
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Controleer dat de motor niet overbelast
is.

Motorstroom is te hoog.Motor overbe-
last

7122

Pas de parameters aan die worden ge-
bruikt voor de overbelastingsfunctie van
de motor 35.51...35.53) en 35.55...35.56.

Controleer dat er een remweerstand
aangesloten is.

DC-overspanning gedetecteerd tijdens
remmen.

Remweerstand7181

Controleer de conditie van de remweer-
stand.
Controleer de dimensionering van de
remchopper en remweerstand.

Stopdeomvormer.Laatweerstandafkoe-
len.

De temperatuur van de remweerstand
heeft de foutlimiet van parameter 43.11
Remweerstand foutlimietoverschreden.

BR overtempe-
ratuur

7183

Controleer de instellingen van de weer-
standoverbelastingsbeveiliging (parame-
tergroep 43 Rem chopper).
Controleer de instelling vande foutlimiet,
parameter 43.11 Remweerstand foutli-
miet.
Controleer of remcyclus tussende toege-
stane grenzen ligt.

Controleer aansluiting van remchopper
en remweerstand.

Kortsluiting remweerstandofbesturings-
fout remchopper.

Bedrading
remchopper

7184

Zorgdatde remweerstandniet isbescha-
digd.
Nadat u de oorzaak van de fout hebt ver-
holpen, start u debesturingseenheid op-
nieuwop (metparameter 96.8Stuurkaart
boot) of schakelt u de stroom uit.

Zorg dat de remweerstand aangesloten
is en niet beschadigd is.

Kortsluiting in IGBT van de remchopper.BC kortsluiting7191

Controleer de elektrische specificaties
vande remweerstandvolgensdeHardwa-
rehandleiding.
Vervangde remchopper (indien vervang-
baar).
Nadat u de oorzaak van de fout hebt ver-
holpen, start u debesturingseenheid op-
nieuwop (metparameter 96.8Stuurkaart
boot) of schakelt u de stroom uit.

Laat chopper afkoelen.Remchopper IGBT temperatuur heeft de
interne foutlimiet overschreden.

BC IGBT over-
temp

7192
Controleer op tehogeomgevingstempe-
ratuur.
Controleer de koelventilator op fouten.
Controleer op obstakels in de luchtstro-
ming.
Controleerdedimensioneringenkoeling
van de kast.
Controleer de instellingen van de weer-
standoverbelastingsbeveiliging (parame-
tergroep 43 Rem chopper).
Controleer of remcyclus tussende toege-
stane grenzen ligt.
Controleer of AC voedingsspanning van
de omvormer niet te hoog is.
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Controleer de aansluiting van demecha-
nische rem.

Fout mechanische rembesturing.
Wordt bijvoorbeeld geactiveerd als de
remterugmelding tijdens het sluiten van
de rem niet is zoals verwacht.

Mech remslui-
ting mislukt

71A2

Controleer de instellingen vandemecha-
nische rem inparametergroep44Mecha-
nische rem reg.
Controleer dat het terugmeldsignaal
overeenkomt met actuele status van de
rem.

Controleer de aansluiting van demecha-
nische rem.

Fout mechanische rembesturing.
Wordt bijvoorbeeld geactiveerd als de
remterugmelding tijdens het openen van
de rem niet is zoals verwacht.

Mech remope-
ning mislukt

71A3

Controleer de instellingen vandemecha-
nische rem inparametergroep44Mecha-
nische rem reg.
Controleer dat het terugmeldsignaal
overeenkomt met actuele status van de
rem.

Controleer de instellingen vandemecha-
nische rem inparametergroep44Mecha-

Er kan niet worden voldaan aan de open
voorwaarden van de mechanische rem

Mech remopen
niet toegest.

71A5

nische rem reg (vooral 44.11 Houd rem
gesloten).

(de rem is bijvoorbeeld niet geopend
door parameter 44.11 Houd rem geslo-
ten). Controleer dat het terugmeldsignaal (in-

dien gebruikt) overeenkomtmet actuele
status van de rem.

In een encoderloze toepassing wordt de
rem langer dan 5 seconden gesloten ge-

Controleer het bronsignaal geselecteerd
door parameter 44.12 Rem sluiten ver-
zoek.

houden door een brake close request
(ofwel van parameter 44.12 Rem sluiten
verzoekofvaneenFSO-xxveiligheidsfunc-

Controleer de veiligheidscircuits aange-
sloten op de FSO-xx veiligheidsfuncties-
module.

tiemodule) tegen een modulerende om-
vormer.

Controleer externe ventilator (of andere
apparatuur bestuurd door de logica).

Geen feedback ontvangen van externe
ventilator.

Motor ventila-
tor

71B1

Controleerde instellingenvandeparame-
ters 35.100...35.106.

Zie A7B0 Motor speed feedback (pagi-
na 598).

Er is geen motortoerentalfeedback ont-
vangen.

Motortoeren
terugkop

7301

Overtoeren7310 Controleer de instellingen voormini-
mum-/maximumtoerental, parame-

·De motor draait sneller dan het
hoogst toegestane toerental.Datkan
komendoor een verkeerd ingestelde

·
ters 30.11 Minimum toerental, 30.12

minimum/maximumtoerental,onvol- Maximumtoerental en31.30Overtoe-
ren trip-marge.doende remkoppel of wijzigingen in
Controleer of motorremkoppel ade-
quaat is.

debelastingwanneer koppelreferen-
tie wordt gebruikt.

Controleer de toepasbaarheid van
koppelregeling.
Controleer de noodzaak van een
remchopper en remweerstand(en).

Controleer de status van motor-
stroom-meting.

·Onjuist geschat toerental.·
Voer een Normaal, Geavanceerd of
Geavanceerde stilstand ID-run uit in
plaats van bijvoorbeeld een Geredu-
ceerd of Stilstand.
Zie parameter 99.13 ID-run ver-
zocht (pagina 556).

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Interne fout.Encoder intern7380
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Zie A7E1 Encoder (pagina 600).Feedbackfout encoder.Encoder7381

Zie A797 Speed feedback configurati-
on (pagina 595).

Toerentalfeedback configuratie onjuist.Toerenterug-
kop config

73A0

Controleer de aux-code (format XXYY
ZZZZ). "XX" geeft het nummer van de

Geen feedback over belastingpositie
ontvangen.

Bel positie te-
rugkop

73A1

encoderinterfacemodule aan(01.
91.11/91.12,02:91.13/91.14), "YY" bepaald
deencoder (01:92Encoder 1 configuratie,
02: 93 Encoder 2 configuratie). "ZZZZ"
geeft het probleemweer (zie acties voor
elk probleem hieronder).

Controleer encoder status.Encoder is gestopt met werken.0001
Controleer de instellingen voor de voe-
dingsconstante (90.63 en 90.64).

Definitie toevoerconstante ongeldig of
buiten limieten.

0002

Controleer de instellingen van de mo-
tor/lastoverbrenging (90.61 en 90.62).

Overbrengingsdefinitie van motor/last
ongeldig of buiten limieten.

0003

Controleer de encoderinstellingen (92
Encoder 1 configuratie of 93 Encoder 2
configuratie).

Encoder is niet geconfigureerd.0004

Gebruik parameter 91.10 Encoder param
verversen) om eventuele wijzigingen in
de instellingen te valideren.
Controleer encoder status.Encoder is gestopt met werken.0005

Controleerde instellingenvandeparame-
ters 31.32Noodhellingbewaking en 31.33
Noodhelling bewaking vertraging.

Noodstop is niet voltooid binnen de ver-
wachte tijd.

Noodhelling
mislukt

73B0

Controleer de vooraf gedefinieerde
ramptijden (23.11…23.19 voor modus
Off1, 23.23 voor modus Off3).

Controleerde instellingenvandeparame-
ters 31.37 Hellingstop bewaking en 31.38
Hellingstop bewaking vertraging.

Rampstop is niet voltooid binnen de ver-
wachte tijd.

Stop mislukt73B1

Controleer de vooraf gedefinieerde
ramptijden inparametergroep23Toeren-
talref helling.

Zondervergunningvoor tweeërleigebruik
isdestoringslimiet 598Hz.Neemcontact

Maximumtoegestaneuitgangsfrequentie
overschreden.

Overfrequentie73F0

opmetuwplaatselijkeABB-vertegenwoor-
diger voor meer informatie over dubbel
gebruik.

Controleer status van veldbuscommuni-
catie.

Cyclische communicatie tussen omvor-
mer en veldbusadaptermodule A of tus-

FBA A commu-
nicatie

7510

Zie de gebruikersdocumentatie van de
veldbusinterface.

sen PLC en veldbusadaptermodule A is
uitgevallen.

Controleerde instellingenvanparameter-
groepen 50 Veldbus adapter (FBA), 51
FBA A instellingen, 52 FBA A data in en 53
FBA A data uit.
Controleer kabelaansluitingen.
Controleer of communicatiemaster kan
communiceren.

Controleerdecommunicatieverbindingen
tussen adapter en omvormer.

Communicatieprobleem tussen adapter
en besturingseenheid.

0002
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Vernieuw de parameters alleen wanneer
dat nodig is om communicatieverlies te
voorkomen.

Communicatieprobleem tussen adapter
en PLC of parameters vernieuwd met
parameter 51.27 FBA A par verversen ter-
wijl PLC communiceerdemetdeadapter.

0004

Controleerdeveldbuscommunicatieadap-
ter.

Communicatie met veldbuscommunica-
tieadapter verloren.

0005

Controleer status van veldbuscommuni-
catie.

Cyclische communicatie tussen omvor-
mer en veldbusadaptermodule B of tus-

FBA B commu-
nicatie

7520

Zie de gebruikersdocumentatie van de
veldbusinterface.

sen plc en veldbusadaptermodule B valt
weg.

Controleerde instellingenvanparameter-
groep 50 Veldbus adapter (FBA).
Controleer kabelaansluitingen.
Controleer of communicatiemaster kan
communiceren.

Controleerdecommunicatieverbindingen
tussen adapter en omvormer.

Communicatieprobleem tussen adapter
en omvormer.

0002

Vernieuw de parameters alleen wanneer
dat nodig is om communicatieverlies te
voorkomen.

Communicatieprobleem tussen adapter
en PLC of parameters vernieuwd met
parameter 51.27 FBA A par verversen ter-
wijl PLC communiceerdemetdeadapter.

0004

Controleerdeveldbuscommunicatieadap-
ter.

Communicatie met veldbuscommunica-
tieadapter verloren.

0005

Controleer status van andere converter
(parametergroep 6 Control- en status-
woorden).

DDCS (optische vezel) communicatie
tussen converters (bijvoorbeeldde inver-
tereenheid en de voedingseenheid) is
uitgevallen.

INU-LSUcomm
kwijt

7580

Controleerde instellingenvanparameter-
groep60DDCScommunicatie.Controleer
de corresponderende instelling in het
besturingsprogramma van de andere
converter.
Controleer kabelaansluitingen. Vervang,
indien nodig, de kabels.

Controleer de status van de regeling. Zie
degebruikersdocumentatie vande rege-
ling.

DDCS (optische vezel) communicatie
tussen omvormer en externe regeling is
uitgevallen.

DDCS control-
ler comm kwijt

7581

Controleerde instellingenvanparameter-
groep 60 DDCS communicatie.
Controleer kabelaansluitingen. Vervang,
indien nodig, de kabels.

Zie A7CB M/F comm loss (pagina 600).Master/volger communicatie is uitgeval-
len.

M/F comm
kwijt

7582

De aux-code specificeert de originele
foutcode in het besturingsprogramma

De voedingseenheid (of andere conver-
ter) aangesloten op de invertereenheid
heeft een fout gegenereerd.

Lijnzijde unit
fout

7583

van de voedingseenheid. Zie de sectie
Aux-codes voor lijnzijde-converterfou-
ten (pagina 613).

Controleer of de communicatie met de
voedingseenheid is geactiveerd door
95.20 HW opties woord 1.

De voedingseenheid was niet gereed
(d.w.z. de hoofdmagneetschakelaar/au-
tomaat konnietgeslotenworden)binnen
de verwachte tijd.

LSU laden mis-
lukt

7584

Controleer de instelling van parameter
94.10 LSU max laadtijd.
Controleer dat de voedingseenheid is in-
geschakeld, toegestaan is te starten, en
bestuurdkanwordendoorde invertereen-
heid (bv. niet in lokale besturingsmodus).
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Zie A8BF ULC underload (pagina 603).Geselecteerd signaal is tot onder de ge-
bruikersonderbelastingscurve gedaald.

ULC onderbe-
lasting

8001

Zie A8BE ULC overload (pagina 603).Geselecteerdsignaal heeftdegebruikers-
overbelastingscurve overschreden.

ULCoverbelas-
ting

8002

Controleer de aux-code (format XXXX
XYZZ). "Y" specificeert de locatie van de

Een analoog signaal is buiten de limieten
gespecificeerd voor de analoge ingang.

AI Bewaking80A0

ingang (0: Besturingseenheid, 1: I/O-uit-
breidingsmodule1,2: I/O-uitbreidingsmo-
dule 2, 3: I/O-uitbreidingsmodule 3). "ZZ"
specificeert de limiet (01:AI1 ondermini-
mum, 02: AI1 boven maximum, 03: AI2
onder minimum, 04: AI2 boven maxi-
mum).
Controleer signaalniveau bij de analoge
ingang.
Controleer debedrading aangeslotenop
de ingang.
Controleer de minimum- en maximumli-
mietenvande ingang inparametergroep
12 Standaard AI.

Controleer de bron van de fout (parame-
ter 32.7 Bewaking 1 signaal).

Fout gegenereerddoor signaalbewaking
1 functie.

Signaalbewa-
king

80B0

Controleer de bron van de fout (parame-
ter 32.17 Bewaking 2 signaal).

Fout gegenereerddoor signaalbewaking
2 functie.

Signaalbewa-
king 2

80B1

Controleer de bron van de fout (parame-
ter 32.27 Bewaking 3 signaal).

Fout gegenereerddoor signaalbewaking
3 functie.

Signaalbewa-
king 3

80B2

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 1.Externe fout 19081
Controleer de instelling van parameter
31.1 Ext gebeurtenis 1 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 2.Externe fout 29082
Controleer de instelling van parameter
31.3 Ext gebeurtenis 2 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 3.Externe fout 39083
Controleer de instelling van parameter
31.5 Ext gebeurtenis 3 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 4.Externe fout 49084
Controleer de instelling van parameter
31.7 Ext gebeurtenis 4 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 5.Externe fout 59085
Controleer de instelling van parameter
31.9 Ext gebeurtenis 5 bron.

Informatievewaarschuwing. (Zieparame-
ter 99.13 ID-run verzocht.)

Kalibratie van stroom-offset en verster-
kingsmeting zal bij de volgende start
plaatsvinden.

Stroomkalibra-
tie

A2A1

Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-

Deomvormerheeft onbalans inbelasting
gedetecteerd, doorgaans veroorzaakt

AardlekA2B3

condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.

door een aardfout in motor of motorka-
bel.

Controleer op aardfout in motor of mo-
torkabels door meting van de isolatie-
weerstanden van motor en motorkabel.
Probeer demotor in scalaire besturings-
modus te laten draaien, indien toege-
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staan. (Zie parameter 99.4 Motor bestu-
ring modus.)
Als er geenaardfoutgedetecteerdwordt,
neemdancontactopmetuwplaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Controleermotorenmotorkabelopbeka-
belingsfouten.

Kortsluiting in motorkabel(s) of motor.KortsluitingA2B4

Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indemotorkabelopgeno-
men zijn.

Controleer motorkabel.Te hoge IGBT junction to case tempera-
tuur. Dezewaarschuwingbeveiligt de IG-

IGBToverbelas-
ting

A2BA
Controleer omgevingscondities.
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.

BT('s) en kan worden geactiveerd door
kortsluiting in de motorkabel.

Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleermotorvermogen t.o.v. omvor-
mervermogen.

Controleer de instelling van de voe-
dingsspanning (parameter 95.1 Voe-

DC-spanning van de tussenkring is te
hoog (wanneer de omvormer gestopt
wordt).

DC-link over-
spanning

A3A1

dingsspanning). Letop:dooreenverkeer-
de instelling van de parameter kan de
motor oncontroleerbaar pieken, of kan
de remchopperof remweerstandoverbe-
last worden.
Controleer de voedingsspanning.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

Controleer de instelling van de voe-
dingsspanning (parameter 95.1 Voe-

DC-spanningvande tussenkring is te laag
(wanneer de omvormer gestopt wordt).

DC-link onder-
spanning

A3A2

dingsspanning). Letop:dooreenverkeer-
de instelling van de parameter kan de
motor oncontroleerbaar pieken, of kan
de remchopperof remweerstandoverbe-
last worden.
Controleer de voedingsspanning.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

Controleer de instelling van de voe-
dingsspanning (parameter 95.1 Voe-

De spanning van de gelijkstroomtussen-
kring is nog niet gestegen tot bedrijfsni-
veau.

DC niet gela-
den

A3AA

dingsspanning). Letop:dooreenverkeer-
de instelling van de parameter kan de
motor oncontroleerbaar pieken, of kan
de remchopperof remweerstandoverbe-
last worden.
Controleer de voedingsspanning.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

Controleerde instellingenvandeparame-
ters 35.61 en 35.62.

Berekende motorkabel-temperatuur
heeftwaarschuwingslimietoverschreden.

Motorkabel
overbelasting

A480

Controleer de dimensionering van de
motorkabelmetbetrekking totde vereis-
te belasting.
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Controleer de aux-code (format 0XYY
ZZZZ).

Probleemmet meting van motortempe-
ratuur.

Onjuiste instel-
ling temp sen-
sor

A490

"X" identificeert debetreffende tempera-
tuurbewakingsfunctie (1 = parameter
35.11, 2 = parameter 35.21).
"YY"geeftdegeselecteerde temperatuur-
bronaan, d.w.z. de instelling vande selec-
tieparameter in hexadecimaal format.
"ZZZZ" geeft het probleem weer (zie ac-
ties voor elk probleem hieronder).

Controleer parameters 35.11/35.21 met
91.21/91.24.

Verkeerd sensortype.0001

Controleer de parameters
35.11…35.14/35.21…35.24 (en91.21/91.24

Temperatuur onder limiet.0002

als de sensor is aangeslotenopeenenco-
derinterface). Controleer de sensor ende
bedrading ervan.
Controleer de parameters
35.11…35.14/35.21…35.24 (en91.21/91.24

Kortsluiting.0003

als de sensor is aangeslotenopeenenco-
derinterface). Controleer de sensor ende
bedrading ervan.
Controleer de parameters
35.11…35.14/35.21…35.24 (en91.21/91.24

Open circuit.0004

als de sensor is aangeslotenopeenenco-
derinterface). Controleer de sensor ende
bedrading ervan.

Controleer dewaarde vanparameter 35.2
Gemeten temperatuur 1.

Gemeten temperatuur 1 heeft de waar-
schuwingslimiet overschreden.

Externetempe-
ratuur 1

A491

Controleer de koeling van de motor (of
andere apparatuurwaarvan de tempera-
tuur gemeten wordt).
Controleerdewaarde van35.13Tempera-
tuur 1 waarschuwingslimiet.

Controleer dewaarde vanparameter 35.3
Gemeten temperatuur 2.

Gemeten temperatuur 2 heeft de waar-
schuwingslimiet overschreden.

Externetempe-
ratuur 2

A492

Controleer de koeling van de motor (of
andere apparatuurwaarvan de tempera-
tuur gemeten wordt).
Controleerdewaardevan35.23Tempera-
tuur 2 waarschuwingslimiet.

Controleer de koeling van de motor.De thermistor-beveiligingsmodule geïn-
stalleerd in slot 1 geeft overtemperatuur
aan.

Motortempera-
tuur 1

A497
Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.
Controleerdebedradingvande tempera-
tuursensor. Repareerdebedrading indien
defect.
Meet de weerstand van de sensor.
Vervang de sensor als deze defect is.

Controleer de koeling van de motor.De thermistor-beveiligingsmodule geïn-
stalleerd in slot 2 geeft overtemperatuur
aan.

Motortempera-
tuur 2

A498
Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.
Controleerdebedradingvande tempera-
tuursensor. Repareerdebedrading indien
defect.
Meet de weerstand van de sensor.
Vervang de sensor als deze defect is.
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Controleer de koeling van de motor.De thermistor-beveiligingsmodule geïn-
stalleerd in slot 3 geeft overtemperatuur
aan.

Motortempera-
tuur 3

A499
Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.
Controleerdebedradingvande tempera-
tuursensor. Repareerdebedrading indien
defect.
Meet de weerstand van de sensor.
Vervang de sensor als deze defect is.

Controleer deaux-code. Zie hieronderde
te nemen actie voor elke code.

Temperatuur van de besturingseenheid
is te hoog.

Stuurkaart
temperatuur

A4A0

Controleer omgevingscondities.Temperatuur boven waarschuwingsli-
miet.

–
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Neem contact op met een ABB service
vertegenwoordiger voor vervanging van
besturingseenheid.

Thermistor defect.1

Controleer de omgevingstemperatuur.
Als deze hoger is dan 40 °C, zorg er dan

Temperatuur van omvormermodule is te
hoog.

KoelingA4A9

voordatdebelastingstroomdebelasting-
capaciteit, aangepast met derating-fac-
tor, van de omvormer niet overschrijdt.
Ziedebetreffendehardwarehandleiding.
Controleer de koelluchtstroming en de
werking van de ventilator van de omvor-
mermodule.
Controleer of er stof verzameld is in de
kastenhetkoellichaamvandeomvormer-
module. Maak schoon indien nodig.

Controleer omgevingscondities.Temperatuur van de vermogenseenheid
is te hoog.

Overtempera-
tuur

A4B0
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleerde instellingvan31.36Hulpven-
tilator fout bypass (indien aanwezig).
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleermotorvermogen t.o.v. omvor-
mervermogen.
Zie A5EA Measurement circuit tempera-
ture (pagina 590).

Controleer de motorbekabeling.Hoog temperatuurverschil tussen de IG-
BT's van verschillende fases.

Overtemp ver-
schil

A4B1
Controleer de koeling van de omvormer-
module(s).
Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). "XXX" geeft de bron van het ver-
schil weer (0: Enkele module, verschil
tussen fase-IGBT's,1:parallel geschakelde
modules, minimaal-maximaal verschil
tussen alle IGBT's van alle modules, 2:
parallel geschakeldemodules,minimaal-
maximaal verschil tussen hulpvoedings-
borden). Bij parallel aangeslotenmodules
geeft "Y YY" aan via welk kanaal van de
BCUbesturingseenheiddehoogste tem-
peratuurwerdgemeten. "ZZ" specificeert
de fase (0: enkele module, 1: U-fase [pa-
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rallel aansluiting], 2: V-fase [parallel aan-
sluiting], 3:W-fase [parallel aansluiting]).

Controleer omgevingscondities.IGBT temperatuur van de omvormer is te
hoog.

IGBT tempera-
tuur

A4F6
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleermotorvermogen t.o.v. omvor-
mervermogen.

Controleer de aansluitingen tussen de
omvormerbesturingseenheid en de ver-
mogenseenheid.

Communicatiefouten gedetecteerd tus-
sen de omvormerbesturingseenheid en
de vermogenseenheid.

PUcommunica-
tie

A580

Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). Bij parallel aangesloten modules
specificeert "YYY"hetbetreffendekanaal
vandebesturingseenheidBCU (0:uitzen-
ding). "ZZ" specificeert de foutbron (8:
Transmissiefouten in PSL link [zie XXX],
9:Transmitter FIFOwaarschuwingslimiet
bereikt). "XXX" geeft de richting van de
transmissiefout en de gedetailleerde
waarschuwingscode (0.: Rx/communica-
tiefout, 1: Tx/Reed-Solomon symbool
fout, 2: Tx/geen synchronisatie fout, 3:
Tx/Reed-Solomon decoder storingen, 4:
Tx/Manchester coderingsfouten).
LeeshetPSL2-gegevenslogboek.Contro-
leer in Drive Composer pro het tijdstem-
pel van de A580-fout. Laad het logboek
met dezelfde datumen tijd.Wanneer het
bestand wordt geopend, klikt u op "Fou-
tenlogboek weergeven".
Controleer de hardware van de vermo-
genseenheid.

Controleer de instelling van parameter
95.20 HW opties woord 1, bit 14.

Feedback koelventilator ontbreekt.VentilatorA581

Controleer de aux-code omde ventilator
te identificeren. Code 0 geeft hoofdven-
tilator 1 aan.Overige codes (formatXYZ):
"X" specificeert statuscode (1: ID-run, 2:
normaal). "Y" specificeert de index van
de invertermodule die aangesloten is op
BCU (0...n, altijd 0 voor ZCU-besturings-
eenheden). "Z" specificeert de index van
de ventilator (1: Hoofdventilator 1, 2:
Hoofdventilator 2, 3: Hoofdventilator 3).
Merk op dat modules gecodeerd zijn te
beginnen vanaf 0. De code 101 betekent
bijvoorbeeld dat Hoofdventilator 1 van
module 1 (aangesloten op BCU kanaal
V1T/V1R) een fout heeft gemaakt tijdens
de ID-run.
Controleerdewerkingenaansluiting van
de ventilator.
Vervang de ventilator als deze defect is.

De aux-code identificeert de ventilator
(1: Hulpventilator 1, 2: Hulpventilator 2).

Een hulpkoelventilator (aangesloten op
deventilatorconnectorsopdebesturings-
eenheid) is vastgelopenof losgekoppeld.

Hulpventilator
draait niet

A582
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Controleerofdeselectie vandebewaking
van de hulpventilator in parameter 95.21
HW opties woord 2 overeenkomtmet de
hardware.
Zorg er voor dat het voorpaneel van de
omvormermodule op zijn plaats zit en
goed vastzit.
Controleer hulpventilator(en) en aanslui-
ting(en).
Vervang de defecte ventilator.

Controleer de aansluitingen van het vei-
ligheidscircuit. Raadpleeg voor meer in-

Safe torque off-functie is actief, d.w.z.
veiligheidscircuitsignaal/signalenaange-
sloten op connector XSTO is uitgevallen.

Safe Torque
Off

A5A0

formatie de desbetreffende hardware-
handleiding van de omvormer en de be-
schrijving van parameter 31.22 STO indi-
catie run/stop (pagina 344).

Controleer de aux-code (format XXXY
YYZZ). "Y YY" geeft aan via welk kanaal

Probleemmetde internetemperatuurme-
ting van de omvormer.

Meetcircuit
temperatuur

A5EA

van de BCUbesturingseenheid de fout is
ontvangen ("000"bij eenZCUbesturings-
eenheid).
"ZZ" geeft de locatie aan:
Metbesturingsprogrammaversie 2.8x en
hoger: 1: U-fase IGBT, 2: V-fase IGBT, 3:
W-fase IGBT, 4: Voedingskaart, 5: Print-
plaat vermogenseenheid xINT, 6: Rem-
chopper, 7: Luchtinlaat (TEMP3, X10), 8:
du/dt filter (TEMP2, X7), 9: TEMP1 (X6)
KoellichaamvoedingopmoduleACS880-
x04LC frame R7i.
Met besturingsprogrammaversie tot en
met 2.7x: 1: U-fase IGBT, 2: V-fase IGBT,
3:W-fase IGBT,4:Vermogenseenheid INT-
board, 5: Remchopper, 6: Luchtinlaat, 7:
Voedingskaart,8:du/dt filter,FAh: Lucht
in temp.

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Storing in voeding vermogenseenheid.PU-kaart voe-
dingsfout

A5EB

Controleer de aansluitingen tussen de
omvormerbesturingseenheid en de ver-
mogenseenheid.

Communicatiefouten gedetecteerd tus-
sen de omvormerbesturingseenheid en
de vermogenseenheid.

PUcommunica-
tie intern

A5EC

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Probleemmet het meetcircuit van de
vermogenseenheid (analoognaardigitaal
converter).

Meetcircuit
ADC

A5ED

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Probleemmet stroom- of spanningsme-
ting van vermogenseenheid.

Meetcircuit
DFF

A5EE

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Status feedback vanuitgangsfasenkomt
niet overeen met stuursignalen.

PU status te-
rugkoppeling

A5EF

Informatieve waarschuwing. Wacht tot-
dat laden voltooid is alvorensde inverter-
eenheid te starten.

Bezig met opladen.Laad-terugkop-
peling

A5F0

Het opladen met de handmatige zeke-
ring-schakelaar (xSFC)moetbinnen twee
minutenwordenbeëindigd.Daarnageeft
de waarschuwing aan dat de laadweer-
stand nog steeds is aangesloten.
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Informatieve waarschuwing.Adequate motorregeling bij gevraagde
uitgangsfrequentie kan niet worden be-

Schakelfrequen-
tie lager dan
verzocht

A5F3

reikt vanwege beperkte schakelfrequen-
tie (bijv. door parameter 95.15).

Vervangdebatterij vandebesturingseen-
heid.

De batterij van de besturingseenheid is
bijna leeg.

Batterij bestu-
ringsunit

A5F4

Deze waarschuwing kan worden onder-
drukt met parameter 31.40.

Vermijd het forceren van onnodige para-
meteropslag door parameter 96.7 of cy-

Het flashgeheugen (in de geheugeneen-
heid) is te vaak gewist, waardoor de le-

Flash-wissnel-
heidoverschre-
den

A682

clisch schrijven vanparameters (zoals het
triggeren vangebruikersloggers viapara-
meters).

vensduur van het geheugen verslechterd
is.

Controleer de aux-code (format XYYY
YZZZ). "X" specificeert de bron van
waarschuwing (1: algemene flash-wissen
bewaking). "ZZZ" specificeert het flash-
subsector getal dat de waarschuwing
genereerde.

Controleer deaux-code. Zie hieronderde
te nemen actie voor elke code.

Een fout bij het opslaan van data naar de
vermogenseenheid.

Data opslag
naar vermo-
gensunit

A683

Schakel de voedingnaardeomvormeruit
en weer in. Als de besturingseenheid ex-

Een fout voorkomt dat opslaan begint.0, 1

tern gevoed wordt, start dan ook de be-
sturingseenheid opnieuw op (met para-
meter 96.8 Stuurkaart boot) of door de
voeding uit te schakelen. Als het pro-
bleem blijft bestaan, neem dan contact
opmetuwplaatselijkeABBvertegenwoor-
diger.
Schakel de voedingnaardeomvormeruit
en weer in. Als de besturingseenheid ex-

Schrijffout.2

tern gevoed wordt, start dan ook de be-
sturingseenheid opnieuw op (met para-
meter 96.8 Stuurkaart boot) of door de
voeding uit te schakelen. Als het pro-
bleem blijft bestaan, neem dan contact
opmetuwplaatselijkeABBvertegenwoor-
diger.

Controleer deaux-code. Zie hieronderde
te nemen actie voor elke code.

Fout met betrekking tot de SD-kaart die
wordt gebruikt om gegevens op te slaan
(alleenBCU besturingseenheid).

SD-kaartA684

Steek een compatibele, beschrijfbareSD-
kaart in het SD-kaart slot van de BCU be-
sturingseenheid.

Geen SD-kaart.0

Steek een compatibele, beschrijfbareSD-
kaart in het SD-kaart slot van de BCU be-
sturingseenheid.

SD-kaart beveiligd tegen schrijven.1

Steek een compatibele, beschrijfbareSD-
kaart in het SD-kaart slot van de BCU be-
sturingseenheid.

SD-kaart onleesbaar.2

Steek een compatibele, beschrijfbareSD-
kaart in het SD-kaart slot van de BCU be-
sturingseenheid.

Initialisatie SD-kaart mislukt.3
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Controleer de voedingsspanning.Opslaan van spanningsuitval is te vaak
verzocht. Door het beperkte opslaginter-

Spanningson-
derbreking op-
slag

A685

val triggeren sommige aanvragen het
opslaan niet en kunnen gegevens over
stroomuitval verloren gaan. Dit kan ver-
oorzaaktwordendoorDC-spanningoscil-
latie.

Controleer of alle noodzakelijke goedge-
keurde (referentie)checksums

Deberekendeparameter checksumkomt
met geen enkele ingeschakelde referen-
tiechecksum overeen.

Checksummis-
match

A686

(96.56...96.59) zijn ingeschakeld in 96.55
Checksum controlwoord.
Controleer de parameter configuratie.
Schakel met 96.55 Checksum control-
woord een checksumparameter in en ko-
pieer de actuele checksumnaar die para-
meter.

Neem contact opmet uw lokale ABB-ver-
tegenwoordiger voor het configureren

Er is een actie gedefinieerd voor een pa-
rameter checksummismatch, maar de
functie is niet geconfigureerd.

Checksumcon-
figuratie

A687

van de functie of schakel de functie uit in
96.54 Checksum actie.

Zie de Drive customizer PC tool user’s
manual (3AUA0000104167 [Engels]).

Te veel data gecreëerd in parameter
mapping tabel in Drive customizer.

Parametermap
configuratie

A688

Controleer parameterschalingen format
in parametermapping tabel. Zie deDrive

Parameterwaarde verzadigd bv. door de
schaling gespecificeerd in parameter

Mapped para-
meterwaarde
cut

A689

customizer PC tool user’s manual
(3AUA0000104167 [Engels]).

mapping tabel (gemaakt in Drive custo-
mizer).

Controleer deaux-code. Zie hieronderde
te nemen actie voor elke code.

De motorparameters zijn onjuist inge-
steld.
De omvormer is niet goed gedimensio-
neerd.

Nominale
waarde motor

A6A4

Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

Slipfrequentie is te klein.1

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.
Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

Synchrone en nominale toerentallen ver-
schillen te veel.

2

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.
Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

Nominaal toerental is hogerdan synchro-
ne toerental bij 1 poolpaar.

3

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.
Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

De nominale stroom valt buiten de limie-
ten.

4

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.
Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

Nominale spanning is buitende limieten.5

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.
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Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

Het mechanische nominale vermogen is
hoger dan het elektrische actieve vermo-
gen.

6

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.
Controleer de instellingen van demotor-
configuratieparameters indegroepen98
en 99.

Nominaal vermogen niet consistent met
nominaal toerental en koppel.

7

Controleer dat de omvormer de juiste
grootte heeft voor de motor.

Controleer dat alle vereiste parameters
in groep 99 ingesteld zijn.

Parameters in groep 99 zijn niet inge-
steld.

Geenmotorda-
ta

A6A5

Opmerking: Het is normaal dat deze
waarschuwing verschijnt tijdens het op-
startenenblijft totdatdemotorgegevens
ingevoerd zijn.

Stel de voedingsspanning in parameter
95.1 Voedingsspanningin.

De voedingsspanning is niet gedefini-
eerd.

Spanningscat
niet geselec

A6A6

Sluit hetgebruikersslotdoor eenongeldi-
ge toegangscode in te voeren inparame-

Het gebruikersslot is geopend, d.w.z. de
configuratieparameters 96.100...96.102
van het gebruikersslot zijn zichtbaar.

Gebruikersslot
open

A6B0

ter 96.2 Toegangscode. Zie de sectie Ge-
bruikersslot (pagina 104).

Bevestig de nieuwe toegangscode door
dezelfde code in te voeren in 96.101. Om

Er iseennieuwegebruikerstoegangscode
ingevoerd inparameter 96.100,maar niet
bevestigd in 96.101.

Gebr-toegangs-
code niet be-
vestigd

A6B1

te annuleren sluit u het gebruikersslot
zonder denieuwecode tebevestigen. Zie
de sectie Gebruikersslot (pagina 104).

Controleer PLC-programmering.DeomvormerheefteendoorPLCgevraag-
de functionaliteit niet, of de gevraagde
functionaliteit is niet geactiveerd.

FBA A parame-
ter conflict

A6D1
Controleerde instellingenvanparameter-
groepen 50 Veldbus adapter (FBA) en 51
FBA A instellingen.

Controleer PLC-programmering.DeomvormerheefteendoorPLCgevraag-
de functionaliteit niet, of de gevraagde
functionaliteit is niet geactiveerd.

FBA B Parame-
ter conflict

A6D2
Controleerde instellingenvanparameter-
groepen 50 Veldbus adapter (FBA) en 54
FBA B instellingen.

Controleer de selectie-parameters van
de referentiebron.

Eenreferentiebron is tegelijkertijdverbon-
den met meerdere parameters met ver-
schillende eenheden.

Referentiebron
parametrisatie

A6DA

Controleer de aux-code (formaat XXYY
00ZZ). "XX" en "YY" geven de twee sets
parametersaanwaaropdebron is aange-
sloten (01 = speed reference chain [22.11,
22.12, 22.15, 22.17], 02= frequency referen-
ce chain [28.11, 28.12], 03= torque referen-
ce chain [26.11, 26.12, 26.16], 04 = other
torque-related parameters [26.25, 30.21,
30.22, 44.9], 05 = process PID control pa-
rameters [40.16, 40.17, 40.50, 41.16, 41.17,
41.50]). "ZZ" geeft de conflicterende refe-
rentiebron (01…0E= index in parameter-
groep 3, 33 = proces PID-regeling, 3D =
motor potentiometer, 65 = AI1, 66 = AI2,
6F = frequentie-ingang).

Controleer de aux-code. De code identifi-
ceert de analoge ingang waarvan de in-
stellingen conflicteren.

Destroom/spanninghardware-instelling
van een analoge ingang komt niet over-
een met parameterinstellingen.

AIparametrisa-
tie

A6E5
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Pasdehardware-instelling (opdeomvor-
merbesturingseenheid) of parameter
12.15/12.25 aan.

Opmerking: De besturingskaart moet
opnieuw worden opgestart (door de
stroomuit te schakelen of via parameter
96.8 Stuurkaart boot) omeventuelewijzi-
gingen indehardware-instellingen te va-
lideren.

Controleer de aux-code (format XXXX
ZZZZ). "ZZZZ" geeft het probleem weer
(zie acties voor elk probleem hieronder).

Configuratiefoutgebruikersbelastingcur-
ve.

ULCconfigura-
tie

A6E6

Controleer of elk toerentalpunt (parame-
ters 37.11...37.15) een hogere waarde
heeft dan het vorige punt.

Toerentalpunten inconsistent.0000

Controleer of elk frequentiepunt
(37.16...37.20) een hogere waarde heeft
dan het vorige punt.

Frequentiepunten inconsistent.0001

Controleer of elk overbelastingspunt
(37.31...37.35) een hogere waarde heeft

Onderbelastingspunt boven overbelas-
tingspunt.

0002

dan het corresponderende onderbelas-
tingspunt (37.21...37.25).
Controleer of elk overbelastingspunt
(37.31...37.35) een hogere waarde heeft

Overbelastingspunt onder onderbelas-
tingspunt.

0003

dan het corresponderende onderbelas-
tingspunt (37.21...37.25).

Controleerdemotorbelastingennomina-
le waarden van de omvormer.

Demotorwerkt inhetstallgebied,bijvoor-
beeld vanwege overmatige belasting of
onvoldoende motorvermogen.

Motor geblok-
keerd

A780

Controleer de parameters van de fout-
functie.

Controleer externe ventilator (of andere
apparatuur bestuurd door de logica).

Geen feedback ontvangen van externe
ventilator.

Motor ventila-
tor

A781

Controleerde instellingenvandeparame-
ters 35.100...35.106.

FEN tempera-
tuur

A782 Controleer of de instelling van para-
meter 35.11 Temperatuur 1 bron /
35.21 Temperatuur 2 bron overeen-

·Fout in temperatuurmeting bij ge-
bruik van temperatuursensor (KTYof
PTC) aangeslotenopencoderinterfa-
ce FEN-xx.

·
komt met de actuele installatie van
de encoderinterface.
Controleer de instellingen vandepa-
rameters 91.21 en 91.24. Controleer
ofdeovereenkomstigemodulegeac-
tiveerd is in parameter 91.11...91.14.
Gebruik parameter 91.10 Encoder
param verversen om eventuele wijzi-
gingen inde instellingen te valideren.

FEN-01ondersteunt temperatuurme-
ting met KTY sensor niet. Gebruik

·Fout in temperatuurmetingwanneer
KTY-sensor aangeslotenopencoder-
interface FEN-01 wordt gebruikt.

·
PTCsensorofandereencoderinterfa-
cemodule.

Controleer dat de motor niet overbelast
is.

Motorstroom is te hoog.Motor overbe-
last

A783
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Pas de parameters aan die worden ge-
bruikt voor de overbelastingsfunctie van
de motor (35.51...35.53) en 35.55...35.56.

Controleer dat er een remweerstand
aangesloten is.

Remweerstand defect of niet aangeslo-
ten.

BC weerstandA791

Controleer de conditie van de remweer-
stand.

Stopdeomvormer.Laatweerstandafkoe-
len.

De temperatuur van de remweerstand
heeftdewaarschuwingslimietoverschre-

BR overtempe-
ratuur

A793

Controleer de instellingen van de weer-
standoverbelastingsbeveiliging (parame-
tergroep 43 Rem chopper).

den die is gedefinieerd door parameter
43.12 Remweerst waarschuw limiet.

Controleer de instelling vandewaarschu-
wingslimiet, parameter 43.12 Remweerst
waarschuw limiet.
Controleer dat de weerstand correct ge-
dimensioneerd is.
Controleer of remcyclus tussende toege-
stane grenzen ligt.

Een of meer van de instellingen van de
weerstandsgegevens (parameters
43.8...43.10) is onjuist.

Remweerstandsgegevens zijn niet gege-
ven.

BR dataA794

Deparameterwordtgespecificeerddoor
de aux-code.

Controle waarde van 43.10.Weerstandswaarde te laag.0000 0001
Controle waarde van 43.8.Thermische tijdconstante niet gegeven.0000 0002
Controle waarde van 43.9.Maximum continu vermogen niet gege-

ven.
0000 0003

Controleer de aux-code (format XXYY
ZZZZ). "XX" geeft het nummer van de

Configuratie van toerentalfeedback is
gewijzigd.

Toerenterug-
kop configura-
tie

A797

encoderinterfacemodule aan(01.
91.11/91.12, 02: 91.13/91.14, "YY" specifi-
ceert de encoder (01: 92 Encoder 1 confi-
guratie, 02: 93 Encoder 2 configuratie).
"ZZZZ" geeft het probleem weer (zie ac-
ties voor elk probleem hieronder).

Controleer de locatie van de module
(91.12 of 91.14).

Adapter niet gevonden in gespecificeerd
slot.

0001

Controleerhetmoduletype (91.11of91.13)
met de status (91.2 of 91.3).

Gedetecteerd type interfacemodulekomt
niet overeen met parameter-instelling.

0002

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Logische versie te oud.0003

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Software versie te oud.0004

Controleerhetmoduletype (91.11of91.13)
met het encodertype (92.1 of 93.1).

Encoder-type incompatibel met interfa-
cemodule-type.

0006

Controleer de locatie van de module
(91.12 of 91.14).

Adapter is niet geconfigureerd.0007

Gebruik parameter 91.10 Encoder param
verversenomeventuelewijzigingen in de
instellingen te valideren.

Configuratie van toerentalfeedback is
gewijzigd.

0008

Configureerdeencoder ingroep92Enco-
der 1 configuratie of 93 Encoder 2 confi-
guratie.

Geen encoders geconfigureerd opde en-
codermodule.

0009
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Controleer ingangskeuze (91.31 of 91.41).Niet-bestaande emulatie-ingang.000A
Controleer de ingangsselectie (91.31 of
91.41), het type interfacemodule en het
encodertype.

Echoniet ondersteunddoor geselecteer-
de ingang (bijvoorbeeld, resolver of abso-
lute encoder).

000B

Controleer de instellingen voor ingangs-
selectie (91.31 of 91.41) en seriële koppe-
lingsmodus (92.30 of 93.30).

Emulatie in continu-modus niet onder-
steund.

000C

Controleer of de encoder is geselecteerd
als feedbackbron in parameter 90.41 of
90.51.

Encoderfeedbackniet gebruikt als actue-
le feedback, of gemeten motorfeedback
verloren (en parameter 90.45/90.55 is
ingesteld op Waarschuwing).

Encoder optie
comm kwijt

A798

Controleerdatdeencoderinterfacemodu-
le correct is aangesloten op de slot.
Controleerdatdeencoderinterfacemodu-
le of slotconnectoren niet beschadigd
zijn. Omhet probleemnauwkeurig te be-
palen, probeert u demodule in een ander
slot te installeren.
Als de module is geïnstalleerd op een
FEA-03-uitbreidingsadapter, controleer
dan de glasvezelverbindingen.
Controleer de aux-code (format XXXX
YYYY). "YYYY" geeft het probleem weer
(zie acties voor elk probleem hieronder).

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Mislukt antwoordopencoder-configura-
tie bericht.

0001

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Mislukt antwoord op adapter bewaker
uitschakelen bericht.

0002

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Mislukt antwoord op adapter bewaker
inschakelen bericht.

0003

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Mislukt antwoord op adapter-configura-
tie bericht.

0004

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Te veel mislukte antwoorden inline op
toerental- en positie-berichten.

0005

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

DDCS driver defect.0006

Controleer de aux-code (format XXYY
YYYY). "XX" specificeert het nummer van

De types van de I/O-uitbreidingsmodule
gespecificeerddoor parameters zijn niet

Uitbr I/O
comm kwijt

A799

de I/O-uitbreidingsmodule (01: parame-hetzelfde als de gedetecteerde configu-
ratie. tergroep 14 I/O uitbreidings-module 1,

02: 15 I/O uitbreidings-module 2 2, 03: 16
I/O uitbreidings-module 3).
"YY YYYY" geeft het probleem weer (zie
acties voor elk probleem hieronder).

Controleer dat demodule correct is aan-
gesloten op de slot.

Communicatie met module mislukt.00 0001

Controleer dat demodule- ende slotcon-
nector onbeschadigd zijn.
Probeer de module in een ander slot te
installeren.
Controleerde type-en locatie-instellingen
van de modules (parameters 14.1/14.2,
15.1/15.2 of 16.1/16.2).

Module niet gevonden.00 0002

Controleer dat demodule correct is aan-
gesloten op de slot.
Controleer dat demodule- ende slotcon-
nector onbeschadigd zijn.
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Probeer de module in een ander slot te
installeren.
Controleerde type-en locatie-instellingen
van de modules (parameters 14.1/14.2,
15.1/15.2 of 16.1/16.2).

Configuratie van module mislukt.00 0003

Controleer dat demodule correct is aan-
gesloten op de slot.
Controleer dat demodule- ende slotcon-
nector onbeschadigd zijn.
Probeer de module in een ander slot te
installeren.
Controleerde type-en locatie-instellingen
van de modules (parameters 14.1/14.2,
15.1/15.2 of 16.1/16.2).

Configuratie van module mislukt.00 0004

Controleer dat demodule correct is aan-
gesloten op de slot.
Controleer dat demodule- ende slotcon-
nector onbeschadigd zijn.
Probeer de module in een ander slot te
installeren.

Vervang de remchopper indien deze ex-
tern is.Omvormersmet interne choppers

Kortsluiting in IGBT van de remchopper.BC kortsluitingA79B

zullen naar ABB teruggestuurd moeten
worden.
Zorg dat de remweerstand aangesloten
is en niet beschadigd is.

Laat chopper afkoelen.Remchopper IGBT temperatuur heeft de
interne waarschuwingslimiet overschre-
den.

BC IGBT over-
temp

A79C
Controleer op tehogeomgevingstempe-
ratuur.
Controleer de koelventilator op fouten.
Controleer op obstakels in de luchtstro-
ming.
Controleerdedimensioneringenkoeling
van de kast.
Controleer de instellingen van de weer-
standoverbelastingsbeveiliging (parame-
ters 43.6...43.10).
Controleer de minimum toegestane
weerstandswaarde voor de gebruikte
chopper.
Controleer of remcyclus tussende toege-
stane grenzen ligt.
Controleer of AC voedingsspanning van
de omvormer niet te hoog is.

Controleer de aansluiting van demecha-
nische rem.

Status van mechanische-rem terugmel-
ding tijdens het sluiten vande rem is niet
zoals verwacht.

Mech remslui-
ting mislukt

A7A1

Controleer de instellingen vandemecha-
nische rem inparametergroep44Mecha-
nische rem reg.
Controleer dat het terugmeldsignaal
overeenkomt met actuele status van de
rem.

Controleer de aansluiting van demecha-
nische rem.

Status van mechanische-rem terugmel-
ding tijdenshetopenen vande rem isniet
zoals verwacht.

Mech remope-
ning mislukt

A7A2

Controleer de instellingen vandemecha-
nische rem inparametergroep44Mecha-
nische rem reg.
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Controleer dat het terugmeldsignaal
overeenkomt met actuele status van de
rem.

Controleer de instellingen vandemecha-
nische rem inparametergroep44Mecha-

Er kan niet worden voldaan aan de open
voorwaarden van de mechanische rem

Mech remopen
niet toege-
staan

A7A5

nische rem reg (vooral 44.11 Houd rem
gesloten).

(de rem is bijvoorbeeld niet geopend
door parameter 44.11 Houd rem geslo-
ten). Controleer dat het terugmeldsignaal (in-

dien gebruikt) overeenkomtmet actuele
status van de rem.

Controleer de aux-code (formaat XX00
00YY). "XX" specificeert het nummer van

Dehardwarestroom-/spanning-instelling
van een analoge ingang (op een I/O-uit-

Uitbr AI para-
metrisatie

A7AA

de I/O-uitbreidingsmodule (01: parame-breidingsmodule) komtniet overeenmet
parameterinstellingen. tergroep 14 I/O uitbreidings-module 1,

02: 15 I/O uitbreidings-module 2, 03: 16
I/O uitbreidings-module 3). "YY" specifi-
ceert de analoge ingang op de module.
Bijvoorbeeld in het geval van I/O-uitbrei-
dingsmodule 1, analoge ingang AI1 (aux-
code 0100 0000), wordt de hardware
stroom-/spanningsinstelling op de mo-
duleweergegevendoor parameter 14.29.
Deovereenkomstigeparameterinstelling
is 14.30. Pas ofwel de hardware-instelling
op de module aan of de parameter om
de mismatch op te lossen.

Opmerking: De besturingskaart moet
opnieuw worden opgestart (door de
stroomuit te schakelen of via parameter
96.8 Stuurkaart boot) omeventuelewijzi-
gingen indehardware-instellingen te va-
lideren.

Controleerde type-en locatie-instellingen
van de modules (parameters 14.1, 14.2,
15.1, 15.2, 16.1 en 16.2).

De types en locaties van de I/O-uitbrei-
dingsmodule gespecificeerd door para-
meters zijn niet hetzelfde als degedetec-
teerde configuratie.

Configuratie-
fout I/O-uit-
breiding

A7AB

Controleer dat de modules correct geïn-
stalleerd zijn.
Controleerdeaux-code. ZieDrive applica-
tion programming manual (IEC 61131-3)
(3AUA0000127808 [Engels]).

Controleer de aux-code (format XXYY
ZZZZ). "XX" geeft het nummer van de

Er is geen motortoerentalfeedback ont-
vangen.

Motortoerental
terugkop

A7B0

encoderinterfacemodule aan(01.
91.11/91.12,02:91.13/91.14), "YY" bepaald
deencoder (01:92Encoder 1 configuratie,
02: 93 Encoder 2 configuratie). "ZZZZ"
geeft het probleemweer (zie acties voor
elk probleem hieronder).

Controleer de instellingen van demotor-
versnelling (90.43 en 90.44).

Overbrengingsdefinitie vanmotorongel-
dig of buiten limieten.

0001

Controleer de encoderinstellingen (92
Encoder 1 configuratie of 93 Encoder 2
configuratie).

Encoder is niet geconfigureerd.0002

Gebruik parameter 91.10 Encoder param
verversen) om eventuele wijzigingen in
de instellingen te valideren.
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Controleer encoder status.Encoder is gestopt met werken.0003
Controleer op slip tussen encoder en
motor.

Encoder-verschuiving gedetecteerd.0004

Controleer de aux-code (format XXYY
ZZZZ). "XX" geeft het nummer van de

Geenbelastingtoerentalfeedbackontvan-
gen.

Last toerental
feedback

A7B1

encoderinterfacemodule aan(01.
91.11/91.12,02:91.13/91.14), "YY" bepaald
deencoder (01:92Encoder 1 configuratie,
02: 93 Encoder 2 configuratie). "ZZZZ"
geeft het probleemweer (zie acties voor
elk probleem hieronder).

Controleer de instellingen van de belas-
tingversnelling (90.53 en 90.54).

Overbrengingsdefinitie van last ongeldig
of buiten limieten.

0001

Controleer de instellingen voor de voe-
dingsconstante (90.63 en 90.64).

Definitie toevoerconstante ongeldig of
buiten limieten.

0002

Controleer encoder status.Encoder is gestopt met werken.0003
Controleer op slip tussen encoder en
motor.

Encoder-verschuiving gedetecteerd.0004

Controleer status van veldbuscommuni-
catie.

Cyclische communicatie tussen omvor-
mer en veldbusadaptermodule A of tus-

FBA A commu-
nicatie

A7C1

Zie de gebruikersdocumentatie van de
veldbusinterface.

sen PLC en veldbusadaptermodule A is
uitgevallen.

Controleerde instellingenvanparameter-
groepen 50 Veldbus adapter (FBA), 51
FBA A instellingen, 52 FBA A data in en 53
FBA A data uit.
Controleer kabelaansluitingen.
Controleer of communicatiemaster kan
communiceren.

Controleerdecommunicatieverbindingen
tussen adapter en omvormer.

Communicatieprobleem tussen adapter
en omvormer.

0002

Controleerdecommunicatieverbindingen
tussen adapter en PLC. Gebruik parame-

Communicatieprobleem tussen adapter
en PLC of parameters vernieuwd met
parameter 51.27 FBA A par verversen.

0004

ter 51.27 FBA A par verversen niet langer
om parameters te verversen.
Controleerdeveldbuscommunicatieadap-
ter.

Communicatie met veldbuscommunica-
tieadapter verloren.

0005

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Onbekende interne problemen.Andere aux-co-
dewaarde

Controleer status van veldbuscommuni-
catie.

Cyclische communicatie tussen omvor-
mer en veldbusadaptermodule B of tus-

FBA B commu-
nicatie

A7C2

Zie de gebruikersdocumentatie van de
veldbusinterface.

sen plc en veldbusadaptermodule B valt
weg.

Controleerde instellingenvanparameter-
groep 50 Veldbus adapter (FBA).
Controleer kabelaansluitingen.
Controleer of communicatiemaster kan
communiceren.

Controleerdecommunicatieverbindingen
tussen adapter en omvormer.

Communicatieprobleem tussen adapter
en omvormer.

0002

Controleerdecommunicatieverbindingen
tussen adapter en PLC. Gebruik parame-

Communicatieprobleem tussen adapter
en PLC of parameters vernieuwd met
parameter 51.27 FBA A par verversen.

0004

ter 51.27 FBA A par verversen niet langer
om parameters te verversen.
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Controleerdeveldbuscommunicatieadap-
ter.

Communicatie met veldbuscommunica-
tieadapter verloren.

0005

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Onbekende interne problemen.Andere aux-co-
dewaarde

Controleer de status van de regeling. Zie
degebruikersdocumentatie vande rege-
ling.

DDCS (optische vezel) communicatie
tussen omvormer en externe regeling is
uitgevallen.

DDCS control-
ler comm ver-
lies

A7CA

Controleerde instellingenvanparameter-
groep 60 DDCS communicatie.
Controleer kabelaansluitingen. Vervang,
indien nodig, de kabels.

Controleer de aux-code. De code geeft
aan welk node-adres (gedefinieerd door

Master/volger communicatie is uitgeval-
len.

M/Fcommver-
lies

A7CB

parameter 60.2 in elke omvormer) op de
master/volger link beïnvloed wordt.
Controleerde instellingenvanparameter-
groep 60 DDCS communicatie.
Op de FDCO-module (indien aanwezig):
controleer dat de DDCS-link schakelaar
niet op 0 (UIT) ingesteld staat.
Controleer kabelaansluitingen. Vervang,
indien nodig, de kabels.

Controleerdestatus vandeveldbusmas-
ter (online/offline/fout enz.).

Communicatie-onderbreking in geïnte-
greerde veldbus (EFB) communicatie.

EFB commver-
lies

A7CE

Controleer kabelaansluitingen op de
XD2D-connector op de besturingseen-
heid.

Controleer de aux-code (format XXYY
ZZZZ). "XX" geeft het nummer van de

Encoderfout.EncoderA7E1

encoderinterfacemodule aan(01.
91.11/91.12,02:91.13/91.14), "YY" bepaald
deencoder (01:92Encoder 1 configuratie,
02: 93 Encoder 2 configuratie). "ZZZZ"
geeft het probleemweer (zie acties voor
elk probleem hieronder).

Controleer de geleider-volgorde aan bei-
de uiteinden van de encoderkabel.

Kabelfout.0001

Controleer de aardingen vandeencoder-
kabel.
Als de encoder voorheenwel goedwekte,
controleer dande encoder, encoderkabel
enencoderinterfacemoduleopbeschadi-
gingen.
Zie ook parameter 92.21 Encoder kabel
fout modus.
Controleer de conditie van de encoder.Geen encodersignaal.0002
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Te hoge toerental.0003

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Overfrequentie.0004

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Resolver ID-run mislukt.0005

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Resolver overstroomfout.0006

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Fout bij het schalen van het toerental.0007
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Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Communicatiefout absolute encoder.0008

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Fout bij initialisatie absolute encoder.0009

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Absolute SSI-encoder configuratiefout.000A

Zie de documentatie van de encoder.Encoder heeft een interne fout gemeld.000B
Zie de documentatie van de encoder.Encoder meldde een batterijfout.000C
Zie de documentatie van de encoder.Encoder meldt te hoge toerental of ver-

minderde resolutie door te hoge toeren-
tal.

000D

Zie de documentatie van de encoder.Encodermeldde een fout in depositietel-
ler.

000E

Zie de documentatie van de encoder.Encoder heeft een interne fout gemeld.000F

Controleer de aansluiting van PC tool of
bedieningspaneel.

Bedieningspaneel (of PC tool) is gestopt
met communiceren.

Bedieningspa-
neel verlies

A7EE

Controleer de connector van het bedie-
ningspaneel.
Controleer montageplatform, indien ge-
bruikt.
Ontkoppel het bedieningspaneel en sluit
het weer aan.

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
aan-tijd timer of een waardeteller.

MotorlagerA880

0: 33.13 Aan-tijd 1 bron
1: 33.23 Aan-tijd 2 bron
4: 33.53 Waardeteller 1 bron
5: 33.63 Waardeteller 2 bron.

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
flankteller.
Programmeerbare waarschuwingen:

UitgangsrelaisA881

2: 33.33 Flankteller 1 bron33.35 Flankteller 1 waarsch bericht
3: 33.43 Flankteller 2 bron.33.45 Flankteller 2 waarsch bericht

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
flankteller.
Programmeerbare waarschuwingen:

Motor startA882

2: 33.33 Flankteller 1 bron33.35 Flankteller 1 waarsch bericht
3: 33.43 Flankteller 2 bron.33.45 Flankteller 2 waarsch bericht

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
flankteller.
Programmeerbare waarschuwingen:

Aantal inscha-
kelingen

A883

2: 33.33 Flankteller 1 bron33.35 Flankteller 1 waarsch bericht
3: 33.43 Flankteller 2 bron.33.45 Flankteller 2 waarsch bericht

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
flankteller.
Programmeerbare waarschuwingen:

Hoofdmagneet-
schakelaar

A884

2: 33.33 Flankteller 1 bron33.35 Flankteller 1 waarsch bericht
3: 33.43 Flankteller 2 bron.33.45 Flankteller 2 waarsch bericht

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
flankteller.
Programmeerbare waarschuwingen:

DC ladenA885

2: 33.33 Flankteller 1 bron33.35 Flankteller 1 waarsch bericht
3: 33.43 Flankteller 2 bron.33.45 Flankteller 2 waarsch bericht
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Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 33.13 Aan-tijd 1 bron).

Waarschuwinggegenereerddooraan-tijd
timer 1.

Aan-tijd 1A886

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 33.23 Aan-tijd 2 bron).

Waarschuwinggegenereerddooraan-tijd
timer 2.

Aan-tijd 2A887

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 33.33 Flankteller 1 bron).

Waarschuwinggegenereerddoor flanktel-
ler 1.

Flankteller 1A888

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 33.43 Flankteller 2 bron).

Waarschuwinggegenereerddoor flanktel-
ler 2.

Flankteller 2A889

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 33.53 Waardeteller 1 bron).

Waarschuwinggegenereerddoorwaarde-
teller 1.

Waardeteller 1A88A

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 33.63 Waardeteller 2 bron).

Waarschuwinggegenereerddoorwaarde-
teller 2.

Waardeteller 2A88B

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
aan-tijd timer.
Programmeerbare waarschuwingen:

App reinigenA88C

0: 33.13 Aan-tijd 1 bron33.14 Aan-tijd 1 waarsch bericht
1: 33.23 Aan-tijd 2 bron33.24 Aan-tijd 2 waarsch bericht
10: 5.4 Vent. aan-tijd teller.

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
aan-tijd timer.
Programmeerbare waarschuwingen:

DC condensa-
tor

A88D

0: 33.13 Aan-tijd 1 bron33.14 Aan-tijd 1 waarsch bericht
1: 33.23 Aan-tijd 2 bron33.24 Aan-tijd 2 waarsch bericht
10: 5.4 Vent. aan-tijd teller.

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
aan-tijd timer.
Programmeerbare waarschuwingen:

KastventilatorA88E

0: 33.13 Aan-tijd 1 bron33.14 Aan-tijd 1 waarsch bericht
1: 33.23 Aan-tijd 2 bron33.24 Aan-tijd 2 waarsch bericht
10: 5.4 Vent. aan-tijd teller.

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
aan-tijd timer.
Programmeerbare waarschuwingen:

KoelventilatorA88F

0: 33.13 Aan-tijd 1 bron33.14 Aan-tijd 1 waarsch bericht
1: 33.23 Aan-tijd 2 bron33.24 Aan-tijd 2 waarsch bericht
10: 5.4 Vent. aan-tijd teller.

Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de waarschuwing die overeen-
komt met de code:

Waarschuwing gegenereerd door een
aan-tijd timer.
Programmeerbare waarschuwingen:

Extrakoelventi-
lator

A890

0: 33.13 Aan-tijd 1 bron33.14 Aan-tijd 1 waarsch bericht
1: 33.23 Aan-tijd 2 bron33.24 Aan-tijd 2 waarsch bericht
10: 5.4 Vent. aan-tijd teller.

Controleer de aux-code (formaat XYY).Een analoog signaal is buiten de limieten
gespecificeerd voor de analoge ingang.

AI Bewaakt
waarschuwing

A8A0
"X" specificeert de locatie van de invoer
(0:AIopbesturingseenheid;1: I/O-uitbrei-
dingsmodule 1, enz.), "YY" specificeert de
ingang en limiet (01:AI1 onderminimum,
02: AI1 boven maximum, 03: AI2 onder
minimum, 04: AI2 boven maximum).
Controleer signaalniveau bij de analoge
ingang.
Controleer debedrading aangeslotenop
de ingang.
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Controleer de minimum- en maximumli-
mietenvande ingang inparametergroep
12 Standaard AI, 14 I/O uitbreidings-mo-
dule 1, 15 I/Ouitbreidings-module 2 of 16
I/O uitbreidings-module 3.

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 32.7 Bewaking 1 signaal).

Waarschuwinggegenereerddoorsignaal-
bewaking 1 functie.

Signaalbewa-
king

A8B0

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 32.17 Bewaking 2 signaal).

Waarschuwinggegenereerddoorsignaal-
bewaking 2 functie.

Signaalbewa-
king 2

A8B1

Controleer debron vandewaarschuwing
(parameter 32.27 Bewaking 3 signaal).

Waarschuwinggegenereerddoorsignaal-
bewaking 3 functie.

Signaalbewa-
king 3

A8B2

Controleeropmogelijkebedrijfscondities
die hetbewaakte signaal doen toenemen

Geselecteerdsignaal heeftdegebruikers-
overbelastingscurve overschreden.

ULCoverbelas-
ting

A8BE

(bijvoorbeeld, de belasting van demotor
als het koppel of de stroom bewaakt
worden).
Controleer dedefinitie vandebelastings-
kromme (parametergroep 37Gebruikers
belasting curve).

Controleeropmogelijkebedrijfscondities
die het bewaakte signaal doen afnemen

Geselecteerd signaal is tot onder de ge-
bruikersonderbelastingscurve gedaald.

ULC onderbe-
lasting

A8BF

(bijvoorbeeld, verlies van belasting van
de motor als het koppel of de stroom
bewaakt worden).
Controleer dedefinitie vandebelastings-
kromme (parametergroep 37Gebruikers
belasting curve).

Controleer de aux-code. De code geeft
aan welke ventilator vervangen moet
worden.

Eenkoelventilator heeft het einde van zijn
geschatte levensduur bereikt.
Zie de parameters 5.41 en 5.42.

Service-teller
ventilator

A8C0

0: Hoofdkoelventilator
1: Hulpkoelventilator
2: Hulpkoelventilator 2
3: Kast-koelventilator
4: PCB-ruimte ventilator
Raadpleeg de Hardwarehandleiding van
de omvormer voor instructies voor het
vervangen van ventilatoren.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 1.Externe waar-
schuwing 1

A981
Controleer de instelling van parameter
31.1 Ext gebeurtenis 1 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 2.Externe waar-
schuwing 2

A982
Controleer de instelling van parameter
31.3 Ext gebeurtenis 2 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 3.Externe waar-
schuwing 3

A983
Controleer de instelling van parameter
31.5 Ext gebeurtenis 3 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 4.Externe waar-
schuwing 4

A984
Controleer de instelling van parameter
31.7 Ext gebeurtenis 4 bron.

Controleer het externe apparaat.Fout in extern apparaat 5.Externe waar-
schuwing 5

A985
Controleer de instelling van parameter
31.9 Ext gebeurtenis 5 bron.
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Controleer de status van de andere con-
verter (parameters 6.36 en 6.39 Interne
status machine LSU CW).

DDCS (optische vezel) communicatie
tussen converters (bijvoorbeeldde inver-
tereenheid en de voedingseenheid) is
uitgevallen.

INU-LSUcomm
kwijt

AF80

Controleerde instellingenvanparameter-
groep60DDCScommunicatie.ControleerMerk opdat de invertereenheid in bedrijf

blijft gebaseerd op de statusinformatie de corresponderende instelling in het
die het laatst ontvangen was van de an-
dere converter.

besturingsprogramma van de andere
converter.
Controleer kabelaansluitingen. Vervang,
indien nodig, de kabels.

De aux-code specificeert de originele
waarschuwingscode inhetbesturingspro-

De voedingseenheid (of andere conver-
ter) heeft een waarschuwing gegene-
reerd.

Lijnzijde unit
waarschuwing

AF85

gramma van de voedingseenheid. Zie de
sectie Aux-codes voor waarschuwingen
voor lijnzijde-converter (pagina 610).

Informatieve waarschuwing. Zie hoofd-
stuk PID-regeling en parameters
40.41...40.48.

De omvormer gaat over in slaapmodus.Proces PID
slaapmodus

AF8C

Controleer de aux-code (format XXXX
YYYY). "YYYY" geeft het probleem weer
(zie acties voor elk probleem hieronder).

Autotune-routine van toerentalregeling
is niet met succes voltooid.

Toerenregelaar
autotuning

AF90

Herhaal autotune totdat deze succesvol
is.

Deomvormer isgestopt voordatdeauto-
tune routine voltooid was.

0000

Zorg er voor dat er aan de voorwaarden
van de autotune-run voldaan wordt. Zie

De omvormer werd gestart, maar was
nog niet gereed om de autotune-op-
dracht te volgen.

0001

desectieToerentalregelingautotune (pa-
gina 48).
Verlaagde koppelstap (parameter 25.38)
of verhoog het toerentalstap (25.39).

Vereiste koppelreferentie konnietbereikt
worden voordat de omvormermaximum
toerental bereikte.

0002

Verhoogdekoppelstap (parameter25.38)
of verlaag het toerentalstap (25.39).

Motor kon niet accelereren/decelereren
tot maximum/minimum toerental.

0003

Verlaagde koppelstap (parameter 25.38)
of toerentalstap (25.39), of verhoog de

Motor kon niet decelereren met volledig
autotune-koppel.

0004

koppellimieten afhankelijk van de grens-
waardebron in parameter 30.1 en 30.2.

Informatievewaarschuwing.Ziede instel-
lingen in parametergroep 31 Fout func-
ties.

Er wordt een fout automatisch gereset.AutoresetAFAA

Noodstop
(off2)

AFE1 Controleer of het veilig is om bedrijf
voort te zetten. Resetdebron vanhet
noodstopsignaal (zoals een nood-

·Omvormer heeft een noodstopop-
dracht ontvangen (modus selectie
off2).

·
stop-drukknop). Start de omvormer
opnieuw.
Als de noodstop onbedoeld was,
controleer dan de bron van het stop-
signaal (bijvoorbeeld 21.5 Noodstop
bronof controlwoordontvangen van
een extern besturingssysteem).

Informatieve waarschuwing. Na
stoppen op een rampstop- (Off1 of

·(Volgeromvormer ineenmaster/vol-
ger configuratie)
Omvormerheefteenstopcommando
ontvangen van de master.

·
Off3) commando, stuurt de master
een kort, 10-milliseconde rampstop-
(Off2) commando naar de volger(s).
De Off2-stop wordt opgeslagen in
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het gebeurtenislogboek van de vol-
ger.

Controleer of het veilig is ombedrijf voort
te zetten. Reset de bron van het nood-

Omvormerheeft eennoodstop-opdracht
ontvangen (modus selectieOff1 ofOff3).

Noodstop (off1
of off3)

AFE2

stopsignaal (zoals een noodstop-druk-
knop). Start de omvormer opnieuw.
Als de noodstop onbedoeldwas, contro-
leer dan de bron van het stopsignaal
(bijvoorbeeld 21.5 Noodstop bron of
controlwoord ontvangen van een extern
besturingssysteem).

Controleer de aux-code. Voeg 2 toe aan
decodeomhetnode-adres te vinden van
de omvormer met de fout.

Eenvolgeromvormer is uitgeschakeldop
een fout.

FollowerAFE7

Corrigeer de fout in de volgeromvormer.

Controleer de instelling van (en de bron
geselecteerd door) parameter 20.19
Startcommando inschakelen.

Geen run-inschakelsignaal ontvangen.Startvrijgaves-
ignaal ont-
breekt

AFEA

Controleer de instelling van parameter
20.12 Run inschakelen 1 bron. Schakel het

Geen run-inschakelsignaal ontvangen.Runvrijgave
ontbreekt

AFEB

signaal in (bijv. in het veldbus Control-
woord) of controleer de bedrading van
de gekozen bron.

Controleer de externe 24 V DC voeding
van de besturingseenheid of wijzig de
instelling van parameter 95.4.

95.4 Stuurkaart voeding is ingesteld op
Externe 24V, maar er is geen spanning
aangesloten op de XPOW-connector van
de besturingseenheid.

Extern voe-
dingssignaal
ontbreekt

AFEC

Informatieve waarschuwing.Motor ID-run zal bij de volgende start
uitgevoerd worden, of is nog bezig.

Identificatierun
geselec

AFF6

Informatieve waarschuwing.Autophasing zal bij de volgende start
plaatsvinden.

AutofaseringAFF7

Controleer de aansluitingen van het vei-
ligheidscircuit. Zie voor meer informatie

Safe torque off-functie is actief, d.w.z.
veiligheidscircuitsignaal/signalenaange-
sloten op connector XSTO is uitgevallen.

STO voorvalB5A0

dedesbetreffendehardwarehandleiding
van de omvormer en de beschrijving van
parameter 31.22 STO indicatie run/stop.

Informatieve gebeurtenis.De omvormer is ingeschakeld.InschakelenB5A2

Informatieve gebeurtenis.ID-run voltooid.ID-run uitge-
voerd

B5F6
De aux-code geeft het type ID-run aan.
0: Geen
1: Normaal
2: Gereduceerd
3: Stilstand
4: Autophasing
5: Stroommeting kalibratie
6: Geavanceerd
7: Geavanceerde stilstand

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordigerwaarbij udeaux-

SW intern defect.SW internedia-
gnostiek

B680

code vermeldt. Als het hulpprogramma
Drive Composer beschikbaar is, maak en
verstuurdanookeen 'ondersteuningspak-
ket' (zie dehandleiding vanDriveCompo-
ser voor instructies).
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Zie A686 Checksummismatch (pagi-
na 592).

Deberekendeparameter checksumkomt
met geen enkele ingeschakelde referen-
tiechecksum overeen.

Checksummis-
match

B686

Informatieve gebeurtenis.Software verzamelt de informatie.Interne SW-in-
formatie

B68B

Controleer de aansluitingen van het vei-
ligheidscircuit. Raadpleeg voor meer in-

Safe Torque Off-functie is actief, d.w.z.
STO-circuit 1 is verbroken.

Safe Torque
Off 1 kwijt

FA81

formatie de desbetreffende hardware-
handleiding van de omvormer en de be-
schrijving van parameter 31.22 STO indi-
catie run/stop (pagina 344).
Controleer de aux-code. De code bevat
locatie-information, vooral bij parallel-
aangesloten invertermodules.
Wanneer geconverteerd naar een 32-bit
binair nummer, gevendebits vande code
het volgende aan:
31…28:Nummer vandefecte invertermo-
dule (0…11 decimaal). 1111: STO_ACT-
status vanbesturingseenheiden inverter-
modules in conflict
27: STO_ACT-status van invertermodules
26: STO_ACT-status van besturingseen-
heid
25: STO1 van besturingseenheid
24: STO2 van besturingseenheid
23…12: STO1 van invertermodules 12…1
(Bits van niet-bestaande modules inge-
steld op 1)
11…0: STO2 van invertermodules 12…1
(Bits van niet-bestaande modules inge-
steld op 1)

Controleer de aansluitingen van het vei-
ligheidscircuit. Raadpleeg voor meer in-

Safe Torque Off-functie is actief, d.w.z.
STO-circuit 2 is verbroken.

Safe Torque
Off 2 kwijt

FA82

formatie de desbetreffende hardware-
handleiding van de omvormer en de be-
schrijving van parameter 31.22 STO indi-
catie run/stop (pagina 344).
Controleer de aux-code. De code bevat
locatie-information, vooral bij parallel-
aangesloten invertermodules.
Wanneer geconverteerd naar een 32-bit
binair nummer, gevendebits vande code
het volgende aan:
31…28:Nummer vandefecte invertermo-
dule (0…11 decimaal). 1111: STO_ACT-
status vanbesturingseenheiden inverter-
modules in conflict
27: STO_ACT-status van invertermodules
26: STO_ACT-status van besturingseen-
heid
25: STO1 van besturingseenheid
24: STO2 van besturingseenheid
23…12: STO1 van invertermodules 12…1
(Bits van niet-bestaande modules inge-
steld op 1)
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11…0: STO2 van invertermodules 12…1
(Bits van niet-bestaande modules inge-
steld op 1)

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

SW intern defect.STO diagnos-
tiek fout

FA90

Geheugenunit
ontbreekt

FB11 Schakel de besturingseenheid uit.
Controleer dat de geheugeneenheid
correct ingestoken is in de bestu-
ringseenheid.

·Er is geen geheugeneenheid aange-
sloten op de besturingseenheid.

·

Schakel de besturingseenheid uit.
Sluit een geheugeneenheid (met de

·Degeheugeneenheidaangeslotenop
de besturingseenheid is leeg.

·
juiste firmware)aanopdebesturings-
eenheid.

Schakel de besturingseenheid uit.De geheugeneenheid aangesloten op de
besturingseenheid is incompatibel.

Geheugenunit
incompatibel

FB12
Bevestig een compatibele geheugeneen-
heid.

Schakel de besturingseenheid uit.De firmwareopdebevestigdegeheugen-
eenheid is incompatibel met de omvor-
mer.

Geheugenunit
FW incompat

FB13
Bevestig een geheugeneenheid met
compatibele firmware.

Schakel de voeding naar de besturings-
eenheid uit en weer in.

De geheugeneenheid is leeg, of bevat in-
compatibele of beschadigde firmware.

Mem.unit FW
laden mislukt

FB14

Controleerdestickeropdegeheugeneen-
heid om te bevestigen dat de firmware
compatibel ismet de besturingseenheid
(ZCU-1x/BCU-x2).
SluithethulpprogrammaDriveComposer
pc-tool (versie 2.3 of hoger) aan op de
omvormer. Selecteer Tools - Recover dri-
ve.
Als het probleem blijft bestaan, vervang
dan de geheugeneenheid.

Controleer de nominale motorwaarden
in parametergroep 99 Motorgegevens.

De motor ID-run is niet met succes vol-
tooid.

ID-runFF61

Controleerdat ergeenexternbesturings-
systeemaangesloten is opdeomvormer.
Schakel de voeding naar de omvormer
(en naar de besturingseenheid ervan, in-
dien deze afzonderlijk gevoed wordt) uit
en weer in.
Controleer dat de motoras niet vergren-
deld is.
Controleerdeaux-code.Het tweedegetal
van de code geeft het probleem aan (zie
acties voor elke code hieronder).

Controleerde instellingenvandeparame-
ters99.6Nominalemotorstroomen30.17

Maximum stroomlimiet te laag.0001

Maximum stroom. Zorg ervoor dat 30.17
Maximumstroom>99.6Nominalemotor-
stroom.
Controleer dat de omvormer correct ge-
dimensioneerd is ten opzichte van de
motor.
Controleer de instellingen van parame-
ters

Maximum toerentallimiet of berekend
veldverzwakkingspunt te laag.

0002

• 30.11 Minimum toerental
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• 30.12 Maximum toerental

• 99.7 Nominale motorspanning

• 99.8 Nominale motorfrequentie

• 99.9 Nominaal motortoerental.

Zorg er voor dat

• 30.12 Maximum toerental > (0,55 ×
99.9 Nominaal motortoerental) >
(0,50 × synchronous speed)

• 30.11 Minimum toerental < 0, en

• voedingsspanning > (0,66 × 99.7
Nominale motorspanning).

Controleer de instellingen vanparameter
99.12 Nominaal motorkoppelen de kop-
pellimieten in groep 30 Limieten.

Maximum koppellimiet te laag.0003

Zorg er voor dat de geldende maximum
koppellimiet groter is dan 100%.
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Stroommetingkalibratie niet binnen een
redelijke tijd voltooid.

0004

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Interne fout.0005…0008

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

(Alleen asynchronemotoren) Acceleratie
niet binnen redelijke tijd voltooid.

0009

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

(Alleen asynchronemotoren)Deceleratie
niet binnen redelijke tijd voltooid.

000A

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

(Alleen asynchrone motoren) Toerental
teruggevallen naar nul tijdens ID-run.

000B

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

(Alleen permanente-magneetmotoren)
Eerste acceleratie niet binnen redelijke
tijd voltooid.

000C

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

(Alleen permanente-magneetmotoren)
Tweede acceleratie niet binnen redelijke
tijd voltooid.

000D

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Interne fout.000E…0010

Probeer de ID-run opnieuw uit te voeren.(Alleen SynRM) Rotororiëntatie niet cor-
rect tijdens de pulstest.

0011
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.
Controleer of het nominale vermogen
overeenkomt met het advies in de be-

Het is nietmogelijk omAdvanced Stand-
still ID uit te voeren.

0012

schrijving van de Advanced Standstill ID-
run.
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.
Controleer de gegevens van het naam-
plaatje.

(Alleen asynchronemotoren) Fout inmo-
torgegevens.

0013

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

De acceleratiewerdniet binnen een rede-
lijke tijd beëindigd tijdens de Autopha-
sing ID-run.

0014

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Geavanceerde stilstandstoring.0015
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Controleer de bekabeling.Rs schattingsfout.0016
Controleer of de schakelfrequentie hoog
genoeg is.
Controleer de instellingen van het sinus-
filter indien aangesloten.
Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Controleer de aux-code. Voeg 2 toe aan
decodeomhetnode-adres te vinden van
de omvormer met de fout.

Eenvolgeromvormer is uitgeschakeldop
een fout.

FollowerFF7E

Corrigeer de fout in de volgeromvormer.

Controleer de foutinformatie geleverd
door de PLC.

Eenfoutuitschakeling-opdracht isontvan-
gen via veldbusadapter A.

FB A geforc.
trip

FF81

Controleer de foutinformatie geleverd
door de PLC.

Een foutuitschakeling is ontvangen via
veldbusadapter B.

FB B geforc.
trip

FF82

Controleer de foutinformatie geleverd
door de Modbus-controller.

Een foutuitschakeling is ontvangen via
de geïntegreerde veldbusinterface.

EFB geforceer-
de trip

FF8E
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Aux-codes voor waarschuwingen voor lijnzijde-converter
In de onderstaande tabel staan de aux-codes van de AF85 Line side unit warning. Zie,
voor geavanceerde foutopsporing, de firmwarehandleiding van de lijnconverter.

OplossingOorzaak
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tenis / Aux.
code

Code
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Controleer de voedingsspanning.Uitgangsstroomheeft interne foutlimiet
overschreden.

OverstroomAE01
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.
Controleermotorbelastingenacceleratie-
tijden.
Controleer vermogenshalfgeleiders (IG-
BT's) en stroomtransducers.

Controleer AC-zekeringen.IGBT-voedingheeft onbalans inbelasting
gedetecteerd.

AardlekAE02
Controleer op aardlek.
Controleer voedingsbekabeling.
Controleer vermogensmodules.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.

Controleer voedingskabel.Te hoge IGBT junction to case tempera-
tuur.

IGBToverbelas-
ting

AE04

Controleer converter-zekeringen.Stroomverschil gedetecteerddoor de af-
takeenheid (BU).

BU stroomver-
schil

AE05
Controleer converter(s).
Controleer inverter(s).
Controleer LCL filter.

Controleer AC-zekeringen.Aardlek gedetecteerd door de aftakeen-
heid: som van alle stromen overschrijdt
het niveau.

BU aardlekAE06
Controleer op aardlek.
Controleer voedingsbekabeling.
Controleer vermogensmodules.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.

Controleer of parameter 95.1 Voe-
dingsspanning is ingesteld overeenkom-
stig de gebruikte voedingsspanning.

DC-spanning van tussenkring is te hoog.

Opmerking: Deze waarschuwing kan al-
leen getoond worden wanneer de IGBT
voedingseenheid niet moduleert.

DC-link over-
spanning

AE09

Controleer voeding en zekeringen.TussenkringDC-spanning isniet voldoen-
de vanwege ontbrekende fase in voe-

DC-link onder-
spanning

AE0A
Controleer of parameter 95.1 Voe-
dingsspanning is ingesteld overeenkom-
stig de gebruikte voedingsspanning.

dingsspanning, doorgebrande zekering
of interne fout in gelijkrichterbrug.

Opmerking: Deze waarschuwing kan al-
leen getoond worden wanneer de IGBT
voedingseenheid niet moduleert.
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Controleer de instelling van de in-
gangsspanning in parameter 95.1 Voe-
dingsspanning.
Controleer de ingangsspanning.
Controleer de laadweerstanden.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

De spanning van de gelijkstroomtussen-
kring is nog niet gestegen tot bedrijfsni-
veau.
Eén ingangsfase kan worden losgekop-
peld.

Opmerking: Deze waarschuwing kan al-
leen getoond worden wanneer de IGBT
voedingseenheid niet moduleert.

DC niet gela-
den

AE0B

Controleer DC-zekeringen
Controleer convertermodule-aansluitin-
gen op DC-link.

DC-link spanningsverschil gedetecteerd
door de aftakeenheid.

BU DC-link ver-
schil

AE0C

Controleer AC-zekeringen.
Controleer voedingskabel.

Hoofdspanning-verschil gedetecteerd
door de aftakeenheid.

BU spannings-
verschil

AE0D

Controleer omgevingscondities.
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleer het motorvermogen ten op-
zichte van het vermogen van de IGBT-
voedingseenheid.

Temperatuur van de vermogenseenheid
is te hoog.

Overtempera-
tuur

AE14

Controleer de bekabeling.
Controleer koeling vandevermogensmo-
dule(s).

Hoog temperatuurverschil tussen de IG-
BT's van verschillende fases.

Overtemp ver-
schil

AE15

Controleer omgevingscondities.
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleer het motorvermogen ten op-
zichte van het vermogen van de IGBT-
voedingseenheid.

IGBT temperatuur is te hoog.IGBT tempera-
tuur

AE16

Definieerhetbereik vandevoedingsspan-
ning (parameter95.1Voedingsspanning).

Het voedingsspanningsbereik is niet ge-
definieerd.

Spanningscat
niet geselec-
teerd

AE24

Controleer of het veilig is ombedrijf voort
te zetten.
Zet de drukknop van de noodstop weer
in de normale stand.
Start de omvormer opnieuw op.

Devoedingseenheidheeft eennoodstop-
opdracht ontvangen (modusselectie
off2).

Noodstop
(OFF2)

AE58

Controleer de koelluchtstroming en de
werking vande ventilator vandemodule.
Controleer de omgevingstemperatuur.
Als deze hoger is dan 40 °C, zorg er dan
voordatdebelastingstroomdebelasting-
capaciteit, aangepast met derating-fac-
tor, niet overschrijdt.
Ziedebetreffendehardwarehandleiding.
Controleer of er stof verzameld is in de
kast enhet koellichaamvande voedings-
module. Maak schoon indien nodig.

Voedingsmodule-temperatuur is te hoog
vanwegebijvoorbeeldmodule-overbelas-
ting of ventilatorstoring.

Temperatuur
waarschuwing

AE5F
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Controleer de aux-code in het lijnzijde-
converterprogramma om de ventilator
te identificeren.
Controleerdewerkingenaansluiting van
de ventilator.
Vervang de ventilator als deze defect is.

Koelventilator vastgelopen of ontkop-
peld.

VentilatorAE73

Synchroniseer de IGBT voedingseenheid
opnieuw met het voedingsnet.

Net verloren is gedetecteerd.Net lostAE78

Tweepogingen in vijfminuten zijn toege-
staan om te voorkomen dat het laadcir-
cuit oververhit raakt.

Er zijn te veel pogingen om DC-link te la-
den.

Opladen tellenAE85
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Aux-codes voor lijnzijde-converterfouten
In de tabel hieronder staan de aux-codes van 7583 Line side unit faulted. Zie, voor gea-
vanceerde foutopsporing, de firmwarehandleiding van de lijnconverter.
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Controleer de voedingsspanning.Uitgangsstroomheeft interne foutlimiet
overschreden.

Overstroom2E00
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.
Controleermotorbelastingenacceleratie-
tijden.
Controleer vermogenshalfgeleiders (IG-
BT's) en stroomtransducers.

Controleer AC-zekeringen.IGBTvoedingseenheidheeft eenaardfout
gedetecteerd.

Aardlek2E01
Controleer op aardlek.
Controleer voedingsbekabeling.
Controleer vermogensmodules.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.
Als er geenaardfoutgedetecteerdwordt,
neemdancontactopmetuwplaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Controleer voedingskabel.IGBT voedingseenheid heeft kortsluiting
gedetecteerd.

Kortsluiting2E02
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.
Nadat u de oorzaak van de fout hebt ver-
holpen, start u debesturingseenheid op-
nieuwop (metparameter 96.8Stuurkaart
boot of door de stroom uit te schakelen.

Controleer de belasting.Te hoge IGBT junction to case tempera-
tuur.

IGBToverbelas-
ting

2E04

Controleer converter-zekeringen.Stroomverschil gedetecteerddoor de af-
takeenheid (BU).

BU stroomver-
schil

2E05
Controleer converter(s).
Controleer inverter(s).
Controleer LCL filter.
Schakel alle boards uit.
Als de fout blijft bestaan, neem dan con-
tactopmetuwplaatselijkeABBvertegen-
woordiger.

Controleer AC-zekeringen.Aardlek gedetecteerd door de aftakeen-
heid: som van alle stromen overschrijdt
het niveau.

BU aardlek2E06
Controleer op aardlek.
Controleer voedingsbekabeling.
Controleer vermogensmodules.
Controleer dat er geen condensatoren
voorarbeidsfactorcompensatieofafvlak-
condensatoren indevoedingskabelopge-
nomen zijn.
Als er geenaardfoutgedetecteerdwordt,
neemdancontactopmetuwplaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.
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Controleer de aux-code. Controleer de
bron van de fout die overeenkomt met
de code:
1: Fase A
2: Fase B
4: Fase C
8: Fase kan niet worden gedetecteerd
Controleer de AC-zekeringen.
Controleer op onbalans van de ingangs-
voeding.

Faseverlies aan ingang gedetecteerd
door de IGBT-brug.

Ingangsfasever-
lies

3E00

Controleer of parameter 95.1 Voe-
dingsspanning is ingesteld overeenkom-
stig de gebruikte voedingsspanning.

DC-spanning van tussenkring is te hoog.DC-link over-
spanning

3E04

Controleer de voedingsbekabeling, zeke-
ringen en hoofdverdeler.
Controleer of parameter 95.1 Voe-
dingsspanning is ingesteld overeenkom-
stig de gebruikte voedingsspanning.

DC-spanning van tussenkring is niet vol-
doende vanwege een ontbrekende voe-
dingsfase of aangesproken zekering.

DC-link onder-
spanning

3E05

Controleer de DC-zekeringen.
Controleer de aansluiting op de DC-bus.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

Verschil in gelijkspanning tussenparallel-
aangesloten voedingsmodules.

BU DC-link ver-
schil

3E06

Controleer de voedingsnetwerk-aanslui-
tingen.
Controleer de AC-zekeringen.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

Verschil inhoofdspanning tussenparallel-
aangesloten voedingsmodules.

BU spannings-
verschil

3E07

Controleerparameter95.1Voedingsspan-
ning.
Controleer voedingsspanningen zekerin-
gen.
Controleerdeaansluiting vande relaisuit-
gang naar de laadmagneetschakelaar.
Controleer dat hetDC-spanningmeetcir-
cuit correct werkt.

DC-linkspanning is niet hoog genoeg na
laden.

LSU laden3E08

Controleer de omgevingstemperatuur.
Als deze hoger is dan 40 °C, zorg er dan
voordatdebelastingstroomdebelasting-
capaciteit, aangepast met derating-fac-
tor, niet overschrijdt.
Ziedebetreffendehardwarehandleiding.
Controleer de koelluchtstroming en de
werking van de ventilator van de vermo-
gensmodule.
Controleer of er stof verzameld is in de
kast en het koellichaam van de vermo-
gensmodule. Maak schoon indien nodig.

Temperatuur van vermogensmodule is
te hoog.

Koeling4E01
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer omgevingscondities.
Controleer luchtstroom en werking van
de ventilator.
Controleer koellichaamribben op stofaf-
zetting.
Controleer het motorvermogen ten op-
zichte van het vermogen van de IGBT-
voedingseenheid.

IGBT temperatuur is te hoog.IGBT tempera-
tuur

4E02

ZieAE14Excess temperature (pagina611).Temperatuur van de vermogenseenheid
is te hoog.

Overtempera-
tuur

4E03

Zie AE15 Excess temperature difference.Hoog temperatuurverschil tussen de IG-
BT's van verschillende fases. Het aantal
beschikbare temperaturen hangt af van
de framemaat.

Overtemp ver-
schil

4E04

Controleer de koeling van de kast, het
LCL filter en de hulptransformator.

Overtemperatuur gedetecteerd, ofwel in
kast, LCL filter of hulptransformator.

Overtempera-
tuur kast of
LCL

4E06

Controleerdewerkingenaansluiting van
de ventilator.
Vervang de ventilator als deze defect is.

Een hulpkoelventilator is vastgelopen of
ontkoppeld.

Hulpventilator
defect

5E01

Schakel de voedingnaarde voedingseen-
heid uit en weer in. Als de besturing ex-
tern gevoed wordt, start de besturings-
eenheiddanopnieuwop (metparameter
96.108 LSU stuurkaart boot) of door de
voeding uit te schakelen.
Als hetprobleemblijft bestaan, neemdan
contactopmetuwplaatselijkeABBverte-
genwoordiger.

De hardware van de voedingseenheid
komt niet overeenmet de informatie op-
geslagen in degeheugeneenheid. Dit kan
bijvoorbeeldvoorkomennaeen firmware-
update of vervanging van eengeheugen-
eenheid.

Klasse ID mis-
match

5E05

Controleer de bedrading van het bestu-
ringscircuit vanhoofdmagneetschakelaar
/ hoofdautomaat.
Controleer de status van andere schake-
laars aangesloten op het besturingscir-
cuit van magneetschakelaar.
Zie de levering-specifieke bedradings-
schema’s.
Controleer bedrijfsspanningsniveau van
hoofdmagneetschakelaar (moet 230 V
zijn).
Controleer de aansluitingen van digitale
ingang DI3.
Controleer debijbehorende48V-voeding
en aangesloten ventilatoren.

Besturingsprogramma ontvangt Hoofd-
magneetschakelaar aan(1) bevestiging
via digitale ingang niet, zelfs wanneer
besturingsprogrammahetmagneetscha-
kelaar-stuurcircuit gesloten heeft met
relaisuitgang.
Hoofdmagneetschakelaar / hoofdauto-
maat functioneert niet goed, of er is een
losse / slechte aansluiting.

Hoofdmagneet-
schakelaar fout

5E06

Monitor mogelijke netwerkpieken.Synchronisatie met voedingsnetwerk is
mislukt.

Synchronisatie
fout

6E19

Neem contact op met uw plaatselijke
ABB-vertegenwoordiger.

Klasse-ID laadfout.Klasse-ID fout6E1A
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer het besturingsprogramma
van de lijn-converter. Registreer de aux-
codes van alle actieve licentie-fouten en
neemcontactopmetdeverkoper vanuw
product voor verdere instructies.
Deze fout vereist een herstart van de be-
sturingseenheid door de stroom uit en
in te schakelenof door parameter 96.108
LSU stuurkaart bootte gebruiken.
8201: Neem contact opmet uw product-
verkoper voor nadere instructies.

Erworden tweesoorten licentiesgebruikt
in ACS880-omvormers:
licenties die van de unit moeten worden
gevonden waarmee de firmware kan
wordenuitgevoerd en licentieswaarmee
de firmware niet kanwordenuitgevoerd.
De licentie wordt aangegeven door de
waarde van het aux-codeveld. De licentie
is Nxxxx,waarbij xxxx aangegevenwordt
door de 4-cijferige waarde van het aux-
code-veld.
8201: Er wordt een beperkte licentie ge-
vonden vanaf de unit. De firmware op
deze invertereenheid kan niet worden
uitgevoerd omdat er een licentie voor la-
ge harmonischen is gevonden bij de een-
heid. Deze unit is alleen bedoeld om ge-
bruikt tewordenmet IGBTvoedingbestu-
ringsprogramma (2Q).

Licentie fout6E1F

Controleer aux-code voordeexactepara-
metergroep en index.
Controleerofdeparameterbestaat inde
omvormer.
Controleer of de parameterwaarde uit
het macrobestand overeenkomt met de
minimum- en maximumlimieten van de
parameter.
Als de aux-code nul is, treedt er een alge-
menebestandsfoutop.Neemcontact op
metuwplaatselijkeABB-vertegenwoordi-
ger.
Aux-code in hexadecimaal formaat bevat
een 8-bits Groep, 8-bits Index en 16-bits
foutcode.

In een macrobestand is een parameter
zo gedefinieerd dat hij niet kan worden
geschreven.

Macroparame-
trering fout

6E21

Parameter is niet toegankelijk vanuit het
macrobestand.

0005

De geschreven waarde is lager dan de
ondergrens van de parameter.

0009

De geschreven waarde is hoger dan de
maximale limiet van de parameter.

000A

De geschreven waarde staat niet in de
parameter keuzelijst.

000B

Parameterfunctie voorkomt dat de
waarde wordt weergegeven.

000C

Parameter bestaat niet.000D
Parameter in het macrobestand komt
niet overeen met de parameter in de
omvormer. De eenheid of het weergave-
formaat is anders.

001F

Pointerparameter wordt geschreven om
een parameter of bit te targeten die niet
bestaat of die niet beschikbaar is om te
targeten vanuit een macro.

0022
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OplossingOorzaak
Naamgebeur-
tenis / Aux.
code

Code
(hex)

Controleer de aansluiting van PC tool of
bedieningspaneel.
Controleer de connector van het bedie-
ningspaneel.
Zet het bedieningspaneel terug op de
montageplaat.

Bedieningspaneel of PC tool gekozen als
actieve besturingslocatie communiceert
niet meer.

Paneel verloren7E01

Synchroniseer de IGBT voedingseenheid
opnieuw met het voedingsnet.

Net verloren is gedetecteerd. Duur van
net verloren is te lang.

Net lost8E07
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Veldbusbesturing via de geïn-
tegreerde veldbusinterface
(EFB)

Overzicht
Dithoofdstukbeschrijft hoedeomvormerkanwordengestuurddoorexterneapparatuur
viaeencommunicatienetwerk (veldbus)gebruikmakendvandegeïntegreerdeveldbusin-
terface.

8
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Systeemoverzicht
De omvormer kan aangesloten worden op een extern besturingssysteem via een com-
municatie-link gebruikmakend van ofwel een veldbusadapter of de geïntegreerde
veldbusinterface.

De geïntegreerde veldbusinterface ondersteunt het Modbus RTU protocol. Het bestu-
ringsprogramma van de omvormer kan 10 Modbus-registers verwerken binnen 10mil-
liseconden. Indien bijvoorbeeld de omvormer een verzoek ontvangt om 20 registers te
lezen, zal deze beginnen met antwoorden binnen 22 ms na ontvangst van het verzoek
– 20 ms voor het verwerken van het verzoek en 2 ms overhead voor verwerking van de
bus. De actuele responstijd hangt ook van andere factoren af, zoals de baudrate (een
parameter instelling in de omvormer).

De omvormer kan worden ingesteld op ontvangst van alle besturingsinformatie via de
veldbusinterface, of debesturingkanworden verdeeldoverdegeïntegreerde veldbusin-
terface en andere beschikbare bronnen, bijvoorbeeld digitale en analoge ingangen.

...

Veldbusbesturing

Veldbus

Proces-I/O (cyclisch)

Serviceberichten (acyclisch)

Controlwoord (CW)
Referentie

Statuswoord (SW)

Actuele waarden

Parameter R/W verzoeken/responsen

XD2DXD2DXD2D

ACS880ACS880ACS880

Afsluiting
UIT

Afsluiting
AAN

Afsluiting
UIT

BesturingsunitBesturingsunitBesturingsunit

Datastroom

Aansluiting van de veldbus op de omvormer
Sluit de veldbus aan op klem XD2D op de omvormerbesturingseenheid. Raadpleeg de
betreffende hardwarehandleiding voor meer informatie over het aansluiten, koppelen
en beëindigen van de verbinding.
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Opmerking: Als de XD2D-connector gereserveerd is door de geïntegreerde veldbusin-
terface (parameter 58.1 Protocol vrijgeven is ingesteld op Modbus RTU), is de functio-
naliteit van de drive-to-drive link automatisch uitgeschakeld.

Instellen van de geïntegreerde veldbusinterface
Stel de omvormer in voor geïntegreerde veldbuscommunicatie met de parameters die
in onderstaande tabel getoond worden. De kolom Instelling voor veldbusbesturing
geeft ofwel de te gebruiken waarde, of de standaardwaarde. De Functie/Informatie
kolom bevat een beschrijving van de parameter.

Functie/informatieInstellingvoorveldbusbestu-
ring

Parameter

INITIALISATIE VAN COMMUNICATIE

Initialiseertgeïntegreerdeveldbuscom-
municatie.Drive-to-drive linkbesturing
is automatisch uitgeschakeld.

Modbus RTU58.1 Protocol vrijgeven

CONFIGURATIE INTERNE MODBUS

Node-adres. Er mogen geen twee no-
des met hetzelfde node-adres online
zijn.

1 (standaard)58.3 Node adres

Definieert de communicatietoerental
van de link. Gebruik dezelfde instelling
als in het masterstation

19,2 kbps (standaard)58.4 Baud rate

Bepaalt de instelling van pariteit en
stopbit. Gebruik dezelfde instelling als
in het masterstation.

8 EVEN 1 (standaard)58.5 Pariteit

Bepaalt de te ondernemen actie wan-
neereencommunicatieverliesgedetec-
teerd wordt.

Fout (standaard)58.14 Communicatie-verlies
actie

Inschakelen/uitschakelenvandemoni-
toring van communicatieverlies en
bepaalt hoede teller vande communi-
catieverlies-vertraging gereset kan
worden.

Cw/Ref1 / Ref2 (standaard)58.15 Comm-verlies modus

Definieert de time-outlimiet voor de
communicatiebewaking.

3,0 s (standaard)58.16 Communicatie-verlies
tijd

Bepaalt een responsvertraging voor
de omvormer.

0 ms (standaard)58.17 Verzend vertraging

Kiest het besturingsprofiel dat de
omvormer gebruikt.

ABB Omvormers (stan-
daard), Transparant

58.25 Besturings-profiel

Zie de sectie Grondbeginselen van de
geïntegreerde veldbusinterface (pagi-
na 624).
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Functie/informatieInstellingvoorveldbusbestu-
ring

Parameter

Kiest de types referentie en actuele
waarde.

Auto, Transparant, Alge-
meen, Koppel, Toerental,
Frequentie

58.26 EFB ref1 type

……

58.29 EFB act2 type Met de instelling Auto wordt het type
automatisch geselecteerd op basis
van de op dat moment actieve bestu-
ringsmodus van de omvormer.

Definieert de bron van het status-
woordwanneer 58.25Besturings-pro-
fiel = Transparant.

Overige (zieTermenenafkor-
tingen)

58.30EFBstatusw. transpar
bron

Definieert de bron van actuelewaarde
1 wanneer 58.28 EFB act1 type =
Transparant of Algemeen.

Overige (zieTermenenafkor-
tingen)

58.31 EFBact1 transpar bron

Definieert de bron van actuelewaarde
2 wanneer 58.29 EFB act2 type =
Transparant of Algemeen.

Overige (zieTermenenafkor-
tingen)

58.32EFBact2 transparbron

Bepaalt de mapping tussen parame-
ters en holdregisters in het
400001…465536 (100…65535) Mod-
bus-registerbereik.

bijv. Modus 0 (standaard)58.33 Adresseer-modus

Bepaalt de volgorde vandedatawoor-
den in het Modbus berichten-frame.

LAAG-HOOG (standaard)58.34 Woordvolgorde

Bepaalt het adres vandeomvormerpa-
rameter waar deModbusmaster naar
toe gaat bij het lezen van, of schrijven
naar, het registeradres overeenko-
mendmetModbus In/Outparameters.

Bijvoorbeeld de standaard
instellingen(I/O's1…6bevat-
ten het controlwoord, het
statuswoord, twee referen-
ties en twee actuele waar-
den)

58.101 Data I/O 1

…

58.124 Data I/O 24

Selecteer de parameters die u wilt le-
zen of schrijven via de Modbus I/O
woorden.

Deze instellingen schrijven de binnen-
komendedatanaar deopslagparame-
ters 10.99RO/DIOcontrolwoord, 13.91
AO1 data opslag, 13.92 AO2 data op-
slag, 40.91 Feedback data opslag or
40.92 Setpoint data opslag.

RO/DIO controlwoord, AO1
data opslag,AO2 data op-
slag, Feedback data opslag,
Setpoint data opslag

Valideert de instellingen van de confi-
guratieparameters.

Ververs instellingen58.6 Communicatie sturing

De nieuwe instellingen worden van kracht wanneer de omvormer de volgende keer
wordt ingeschakeld ofwanneer zewordengevalideerddoor parameter 58.6Communi-
catie sturing.

Instellen van de besturingsparameters van de omvormer
Controleer, na het instellen van de geïntegreerde veldbusinterface, de besturingspara-
meters vandeomvormer indeonderstaande tabel enpasdeze aan.De kolom Instelling
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voor veldbusbesturing geeft de te gebruiken waarde of waarden wanneer het geïnte-
greerde veldbus signaal de gewenste bron of bestemming voor dat bepaalde omvor-
merbesturingssignaal is. De Functie/Informatie kolom bevat een beschrijving van de
parameter.

Functie/informatieInstellingvoorveldbus-
besturing

Parameter

KEUZE BRON BESTURINGSCOMMANDO

Kiest veldbus als bron voor de start- en
stop-opdrachtenwanneer EXT1 gekozen is
als de actieve besturingslocatie.

Interne veldbus20.1 Ext1 opdrachten

Kiest veldbus als bron voor de start- en
stop-opdrachtenwanneer EXT2gekozen is
als de actieve besturingslocatie.

Interne veldbus20.2 Ext1 start trigger type

SELECTIE TOERENTALREFERENTIE

Kiest een referentie ontvangen via de geïn-
tegreerde veldbusinterface als
toerentalreferentie 1.

EFB ref1 of EFB ref222.11 Toerenref1 bron

Kiest een referentie ontvangen via de geïn-
tegreerde veldbusinterface als
toerentalreferentie 2.

EFB ref1 of EFB ref222.12 Toerenref2 bron

SELECTIE VAN KOPPELREFERENTIE

Kiest een referentie ontvangen via de geïn-
tegreerde veldbusinterface als
koppelreferentie 1.

EFB ref1 of EFB ref226.11 Koppelref 1 bron

Kiest een referentie ontvangen via de geïn-
tegreerde veldbusinterface als
koppelreferentie 2.

EFB ref1 of EFB ref226.12 Koppelref 2 bron

FREQUENTIEREFERENTIE SELECTIE

Kiest een referentie ontvangen via de geïn-
tegreerde veldbusinterface als frequentie-
referentie 1.

EFB ref1 of EFB ref228.11 Frequentieref 1 bron

Kiest een referentie ontvangen via de geïn-
tegreerde veldbusinterface als frequentie-
referentie 2.

EFB ref1 of EFB ref228.12 Frequentieref 2 bron

OVERIGE SELECTIES

EFB-referenties kunnen als bron worden geselecteerd bij vrijwel elke signaalselectorparameter
door Other (zie Termen en afkortingen) te selecteren en vervolgens ofwel 3.9 EFB referentie 1 of
3.10 EFB referentie 2te kiezen.

BESTURINGVANRELAIS-UITGANGEN,ANALOGEUITGANGENENDIGITALE INGANGEN/UITGANGEN

Verbindt bit 0 van opslagparameter 10.99
RO/DIO controlwoord met relaisuitgang
RO1.

RO/DIO controlwoord
bit0

10.24 RO1 bron

Veldbusbesturing via de geïntegreerde veldbusinterface (EFB) 623



Functie/informatieInstellingvoorveldbus-
besturing

Parameter

Verbindt bit 1 van opslagparameter 10.99
RO/DIO controlwoord met relaisuitgang
RO2.

RO/DIO controlwoord
bit1

10.27 RO2 bron

Verbindt bit 2 van opslagparameter 10.99
RO/DIO controlwoord met relaisuitgang
RO3.

RO/DIO controlwoord
bit2

10.30 RO3 bron

Stelt de digitale ingang/uitgang op uit-
gang-modus.

Uitgang (standaard)11.5 DIO1 functie

11.9 DIO2 functie

Verbindt bit 8 van opslagparameter 10.99
RO/DIO controlwoord met digitale in-
gang/uitgang DIO1.

RO/DIO controlwoord
bit8

11.6 DIO1 uitgang bron

Verbindt bit 9 van opslagparameter 10.99
RO/DIO controlwoord met digitale in-
gang/uitgang DIO2.

RO/DIO controlwoord
bit9

11.10 DIO2 uitgang bron

Verbindt opslagparameter 13.91 AO1 data
opslag met analoge uitgang AO1.

AO1 data opslag13.12 AO1 bron

Verbindt opslagparameter 13.92 AO2 data
opslag met analoge uitgang AO2.

AO2 data opslag13.22 AO2 bron

PROCES PID FEEDBACK EN SETPOINT

Sluit debits vandeopslagparameter (10.99
RO/DIO controlwoord) aan op de digitale
in-/uitgangen van de omvormer.

Feedback data opslag40.8 Set 1 terugkop 1 bron

Setpoint data opslag40.16 Set 1 setpoint 1 bron

STUURINGANGEN SYSTEEM

Slaat wijzigingen in parameterwaarden op
(inclusiefdiegemaaktvia veldbusbesturing)
in het permanente geheugen.

Opslaan (terug naar
Gereed)

96.7 Par opslaan handmatig

Grondbeginselen van de geïntegreerde veldbusinterface
De cyclische communicatie tussen een veldbussysteem en de omvormer bestaat uit
16-bits datawoordenof 32-bits datawoorden (bij de transparentebesturingsprofielen).

Onderstaand schema illustreert dewerking van de geïntegreerde veldbusinterface. De
overgedragen signalen in de cyclische communicatie worden verder uitgelegd onder
het schema.
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EFB profiel

Veldbus netwerk

Cyclische
communicatie

CW

REF1

REF2

2)

KEUZE
0

2

EFB CW 3)

03.09 EFB referentie 1

03.10 EFB referentie 2

EFB SW 3)

Actueel 1 3)

Actueel 2 3)

1)

EXT1/2
Startopdrachten

0

2

58.25

SW

ACT1

ACT2

DATA I/O
selectie

Acyclische
communicatie

Parametertabel

Groepen
22/26/28/40 enz.

Referentieselectie

Groepen
22/26/28/40 enz.

Referentieselectie

20.01
20.06

Par. 01.01...255.255

2)

I/O 1

I/O 2

I/O 3

...

I/O 24
58.101
58.124

Zie ook andere parameters die via de veldbus bestuurd kunnen worden.1

Dataconversie als parameter 58.25 Besturings-profiel is ingesteld op ABBOmvormers.
Zie de sectie Over de besturingsprofielen (pagina 627).

2

Als parameter 58.25 Besturings-profiel is ingesteld op Transparant,3

• De bronnen van het statuswoord en de actuele waarden worden geselecteerdmet
deparameters 58.30...58.32 (anderswordendeactuelewaarden 1 en2automatisch
geselecteerd volgens het referentietype), en

• Het controlwoord wordt weergegeven door 6.5 EFB transpar controlwoord.

￭ Controlwoord en statuswoord

Het controlwoord (CW) is een 16-bits of 32-bits packed boolean woord. Het is het be-
langrijkste middel voor het besturen van een omvormer vanuit een veldbussysteem.
Het CWwordt door de veldbusbesturing naar de omvormer gestuurd. Met omvormer-
parameters kiestdegebruikerhetEFBCWalsdebronvanomvormerbesturingsopdrach-
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ten (zoals start/stop, noodstop, selectie tussen externe besturingslocaties 1/2, of
foutreset). De omvormer verandert van status volgens de in bitcode opgemaakte in-
structies van het CW.

De veldbus-CW wordt ongewijzigd naar de omvormer geschreven (zie parameter 6.5
EFB transpar controlwoord) of de data worden geconverteerd. Zie de sectie Over de
besturingsprofielen (pagina 627).

Het veldbusstatuswoord (SW) is een 16-bits of 32-bits packedbooleanwoord.Hetbevat
statusinformatie vandeomvormer naar de veldbuscontroller. Het omvormer SWwordt
ofwel zoals het is naar het veldbus SW geschreven, of de data worden geconverteerd.
Zie de sectie Over de besturingsprofielen (pagina 627).

￭ Referenties

Veldbus referenties 1 en 2 zijn 16-bits of 32-bits integers met +/- teken. De inhoud van
elk referentiewoord kan gebruikt worden als bron van praktisch elk signaal, zoals toe-
rental-, frequentie-, koppel- ofprocesreferentie. Bij geïntegreerde veldbuscommunicatie
worden referentie 1 en 2 respectievelijk weergegeven met 3.9 EFB referentie 1 en 3.10
EFB referentie 2. Of de referenties al dan nietworden geschaald, hangt af van de instel-
lingen van 58.26 EFB ref1 type en 58.27 EFB ref2 type. Zie de sectie Over de besturings-
profielen (pagina 627).

￭ Actuele waarden

Actuele signalen van de veldbus (ACT1 en ACT2) zijn 16-bits of 32-bits integers met +/-
teken. Zij brengen geselecteerde omvormerparameterwaarden over van de omvormer
naar de master. Of de actuele waarden al dan niet worden geschaald, hangt af van de
instellingen van 58.28 EFBact1 type en 58.29 EFBact2 type. Zie de sectieOver debestu-
ringsprofielen (pagina 627).

￭ Data ingangen/uitgangen

Data ingang/uitgangen (I/O) zijn 16-bits of 32-bits woorden die geselecteerde omvor-
merparameterwaarden bevatten. Parameters 58.101 Data I/O 1 ... 58.124 Data I/O 24
definiëren de adressen waarvan de master data leest (ingang) of waarnaar hij data
schrijft (uitgang).

Besturing van omvormer-uitgangen via EFB

De adres-selectie parameters van de data ingang/uitgangen hebben een instelling
waarmee de data naar een opslag-parameter in de omvormer geschreven kunnen
worden. Dezeopslag-parameters kunnengemakkelijk geselecteerdworden als signaal-
bronnen van de omvormer-uitgangen.

De gewenste waarden van de relaisuitgangen (RO) en digitale in-/uitgangen (DIO)
kunnen in een 16-bits woord worden geschreven in 10.99 RO/DIO controlwoord, dat
vervolgens wordt geselecteerd als de bron van die uitgangen. Elk van de analoge uit-
gangen (AO) van de omvormer heeft een specifieke opslagparameter (13.91 AO1 data
opslag en 13.92 AO2 data opslag), die beschikbaar zijn in de bronselectieparameters
13.12 AO1 bron en 13.22 AO2 bron.
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Zenden van proces PID-feedback en setpoint-waarden via EFB

Deomvormerheeft ookopslagparameters voor inkomendeproces-PID-feedback (40.91
Feedback data opslag) en een proces-PID-setpoint (40.92 Setpoint data opslag). De
terugmeldingsopslagparameter kanwordengeselecteerd indebronselectieparameters
40.8 Set 1 terugkop 1 bron en 40.9 Set 1 terugkop 2 bron.

De overeenkomstige parameters in proces PID-regelset 2 (groep 41 Proces PID set 2)
hebben dezelfde selecties.

￭ Registeradressering

Hetadresveld vanModbus-verzoekenvoor toegang tothold-registers is 16bits.Hierdoor
kan het Modbus-protocol het adresseren van 65536 hold-registers ondersteunen.

Vroeger gebruikteModbus-masterapparatuur 5-cijferigedecimale adressen van40001
tot 49999omhold-registeradressen voor te stellen. De 5-cijferige adresseringbeperkte
het aantal hold-registers dat geadresseerd kon worden tot 9999.

Moderne Modbus-masterapparatuur maakt het doorgaans mogelijk om toegang te
hebben tot het volledigebereik van 65536Modbushold-registers. Eén vandezemetho-
des is het gebruik van 6-cijferige decimale adressen van 400001 tot 465536. Deze
handleidinggebruikt6-cijferigedecimaleadresseringdieModbushold-registeradressen
voorstellen.

Modbus-masterapparatuur die beperkt is tot 5-cijferige decimale adressering, hebben
nog wel toegang tot de registers 400001 tot 409999 door de 5-cijferige decimale
adressen40001 tot49999 tegebruiken. Registers410000 tot465536zijnontoegankelijk
voor deze masters.

Opmerking: Registeradressen van 32-bits parameters zijn niet toegankelijk door 5-cij-
ferige registernummers te gebruiken.

Over de besturingsprofielen
Een besturingsprofiel definieert de regels voor data overdracht tussen de omvormer
en de veldbusmaster, bijvoorbeeld:

• of packed boolean woorden worden geconverteerd, en hoe

• hoe omvormer-registeradressen gemapped zijn voor de veldbus master.

U kunt de omvormer configureren omberichten te ontvangen en te verzenden volgens
het ABB-omvormerprofiel of het profiel Transparent . Voor het ABB-omvormerprofiel
converteert de geïntegreerde veldbusinterface van de omvormer het controlwoord en
statuswoord naar en van de oorspronkelijke data die in de omvormer gebruiktworden.
Bij het profiel Transparent vindt geen dataconversie plaats. Onderstaande afbeelding
illustreert het effect van de profielkeuze.
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Veldbus

OmvormerData conversie

Schaling van actuele
waarden en referenties

KEUZE

Profielkeuze

0

2

58.25

58.26...58.29

Selectie besturingsprofiel met parameter 58.25 Besturings-profiel:

• (0) ABB Omvormers

• (2) Transparant

Merk op dat de schaling van referenties en actuele waarden onafhankelijk van de pro-
fielkeuze kan worden geselecteerd met de parameters 58.26...58.29.

Het ABB-omvormerprofiel

￭ Controlwoord

Onderstaande tabel toont de inhoud van het veldbus controlwoord voor het ABB-om-
vormerprofiel. De geïntegreerde veldbusinterface converteert dit woord naar de vorm
waarinhetgebruiktwordt indeomvormer.De vetgedrukte tekst in hoofdletters verwijst
naar Statusovergang-diagram (pagina 631).

STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

Ga verder naar READY TO OPERATE.1OFF1_ CONTROL0

Stopvolgensopdatmomentactievedeceleratieramp.
Ga verder naar OFF1 ACTIVE; ga verder naar READY
TO SWITCH ON, tenzij andere blokkeringen (OFF2,
OFF3) actief zijn.

0

Bedrijf voortzetten (OFF2 uitgeschakeld).1OFF2_ CONTROL1

Noodstop OFF, omvormer loopt uit tot stilstand.0

Ga verder naarOFF2ACTIVE; ga verder naarSWITCH-
ON INHIBITED.
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STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

Bedrijf voortzetten (OFF3 uitgeschakeld).1OFF3_ CONTROL2

Noodstop, stopbinnen tijd bepaald door omvormer-
parameter. Ga verder naar OFF3 ACTIVE; ga verder
naar SWITCH-ON INHIBITED.

0

WAARSCHUWING!
Zorg dat motor en aangedreven machine met
deze stopmodus kunnen worden gestopt.

Ga verder naar OPERATION ENABLED.1INHIBIT_ OPERATION3

Opmerking: Run-inschakelsignaal moet actief zijn;
zie de omvormerdocumentatie. Als de omvormer in-
gesteld isomhet run-inschakelsignaal vandeveldbus
te ontvangen, activeert dit bit het signaal.

Uitschakelen bedrijf. Ga verder naar OPERATION IN-
HIBITED.

0

Normaal bedrijf. Ga verder naar RAMP FUNCTION
GENERATOR:OUTPUT INGESCHAKELD.

1RAMP_OUT_ ZERO4

Dwing uitgang rampfunctiegenerator naar nul. Om-
vormer stopt langs ramp (stroomenDC spanningsli-
mieten van kracht).

0

Inschakelen rampfunctie.1RAMP_HOLD5

Ga verder naarRAMPFUNCTIONGENERATOR:ACCE-
LERATOR INGESCHAKELD.

Zet rampfunctie stop (uitgang rampfunctiegenerator
wordt vastgehouden).

0

Normaal bedrijf. Ga verder naar BEDIENING.1RAMP_IN_ ZERO6

Opmerking: Dit bit heeft alleen effect als de veld-
businterface ingesteld is als de bron voor dit signaal
door
omvormerparameters.

Dwing ingang rampfunctiegenerator naar nul.0

Foutreset als er een actieve fout bestaat. Ga verder
naar SWITCH-ON INHIBITED.

0=>1RESET7

Opmerking: Dit bit heeft alleen effect als de veld-
businterface ingesteld is als de bron voor dit signaal
door
omvormerparameters.

Normaal bedrijf voortzetten.0
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STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

Accelereer naar jogging 1 referentie.1JOGGING_18

Opmerking:
• Bits 4…6 moeten 0 zijn.
• Zie ook de sectie Jogging (pagina 60).

Jogging 1 uitgeschakeld.0

Accelereer naar jogging 2 referentie.1JOGGING_29

Zie opmerkingen bij bit 8.

Jogging 2 uitgeschakeld.0

Veldbusbesturing ingeschakeld.1REMOTE_ CMD10

Veldbusbesturing uitgeschakeld (sommigebitswer-
ken nog, bijv. Reset).

0

Kies externe besturingslocatie EXT2. Geldig als de
besturingslocatie geparametriseerd is om vanuit de
veldbus geselecteerd te worden.

1EXT_CTRL_ LOC11

Kies externe besturingslocatie EXT1. Geldig als de
besturingslocatie geparametriseerd is om vanuit de
veldbus geselecteerd te worden.

0

Gereserveerd12...15

￭ Statuswoord

Onderstaande tabel toont het veldbus Statuswoord voor het ABB-omvormerprofiel.
De geïntegreerde veldbusinterface converteert het omvormer-Statuswoord naar deze
vorm voor de veldbus. De vetgedrukte tekst in hoofdletters verwijst naar Statusover-
gang-diagram (pagina 631).

STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

READY TO SWITCH ON.1RDY_ON0

NOT READY TO SWITCH ON.0

READY TO OPERATE.1RDY_RUN1

OFF1 ACTIVE.0

OPERATION ENABLED.1RDY_REF2

OPERATION INHIBITED.0

FAULT.1TRIPPED3

Geen fout.0

OFF2 inactive.1OFF_2_STA4

OFF2 ACTIVE.0
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STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

OFF3 inactive.1OFF_3_STA5

OFF3 ACTIVE.0

SWITCH-ON INHIBITED.1SWC_ON_ INHIB6

-0

Waarschuwing/alarm.1ALARM7

Geen waarschuwing/alarm.0

OPERATING. Actuele waarde is gelijk aan Refe-
rentie = is binnen tolerantiegrenzen, d.w.z. dat
bij toerentalregeling de toerentalfoutmax. 10%
is van het nominale motortoerental.

1AT_ SETPOINT8

Actuele waarde verschilt van Referentie = is bui-
ten tolerantiegrenzen.

0

Besturingslocatie omvormer: REMOTE (EXT1 of
EXT2).

1REMOTE9

Besturingslocatie omvormer: LOCAL.0

Actuele frequentie of toerental is gelijk aan, of
overschrijdt debewakingslimiet (ingesteld door
omvormerparameter). Geldt in beide draairich-
tingen.

1ABOVE_ LIMIT10

Actuele frequentie of toerental binnendebewa-
kingslimiet.

0

Statusbits die kunnen worden gecombineerd
metomvormerlogicavoor toepassingsspecifieke
12 USER_1 functionaliteit.

USER_011

Extern run-inschakelsignaal ontvangen.1EXT_RUN_ ENABLE12

Geen extern run-inschakelsignaal ontvangen.0

Gereserveerd13...15

￭ Statusovergang-diagram

Onderstaanddiagramtoontdestatusovergangen indeomvormerwanneerdeomvormer
het ABB-omvormerprofiel gebruikt en geconfigureerd is om de opdrachten van het
controlwoord vandegeïntegreerde veldbusinterface te volgen. De tekst in hoofdletters
verwijst naar de statuswaarden die gebruikt worden in de tabellen die de veldbus
Control- en Statuswoorden voorstellen. Zie secties Controlwoord (pagina 628) en Sta-
tuswoord (pagina 630).
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MAINS OFF

Storing

ABB-
omvormerprofiel

(SW Bit3=1)

(CW Bit7=1)

NOT READY TO
SWITCH ON

FAULT

Voeding
AAN

(SW Bit6=1)

(CW Bit0=0)

(SW Bit0=0)

(CW=xxxx x1xx xxxx x110)

(SW Bit0=1)

(CW=xxxx x1xx xxxx x111)

SWITCH-ON
INHIBITED

CW = controlwoord
SW = statuswoord

n = toerental
I = ingangsstroom

RFG = Rampfunctiegenerator
f = frequentie

OPERATION
ENABLED

RFG: OUTPUT
ENABLED

RFG: ACCELERATOR
ENABLED

OPERATION
(SW Bit8=1)

(CW=xxxx x1xx x111 1111)

(CW=xxxx x1xx xx11 1111)

(CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

(SW Bit2=1)

STATE

condition

oplopende
helling

(CW Bit6=0)

(CW Bit5=0)

C D

D

D

C

B

A

READY TO
SWITCH ON

READY TO
OPERATE

OPERATION
INHIBITED

OFF1
ACTIVE

(CW Bit3=0)

(SW Bit2=0)

besturing
uitgeschakeld

(CW Bit4=0)

n(f) = 0 / I = 0

(SW Bit1=0)

vanuit elke
status

(CW Bit0=0)

B C D

OFF1

(SW Bit1=1)

(CW=xxxx x1xx xxxx 1111
en SW Bit12=1)

vanuit elke
status

Noodstop

OFF2 (CW Bit1=0)

Noodstop

OFF3 (CW Bit2=0)

vanuit elke
status

OFF2
ACTIVE

OFF3
ACTIVE (SW Bit4=0)(SW Bit5=0)

n(f) = 0 / I = 0

vanuit elke
status

(CW Bit3=1
en

SW Bit12=1)

A B C D
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￭ Referenties

HetABB-omvormerprofiel ondersteunt het gebruik van twee referenties, EFB referentie
1 en EFB referentie 2. De referenties zijn 16-bits woorden die elk een teken-bit en een
15-bits integer bevatten. Een negatieve referentie wordt gevormd door het 2-comple-
ment te berekenen van de corresponderende positieve referentie.

De referenties worden geschaald zoals gedefinieerd door de parameters 46.01...46.07;
welke schaling wordt gebruikt, hangt af van de instelling van 58.26 EFB ref1 type en
58.27 EFB ref2 type (pagina 454).

±
±

Veldbus Omvormer

20000

10000

0

-10000

-20000

46.01 (met toerental-referentie)
46.02 (met frequentie-referentie)

46.03 (met koppel-referentie)
46.04 (met vermogens-referentie)

0 (met koppel- of vermogens-referentie)
(46.06) (met toerental-referentie)
(46.07) (met frequentie-referentie)

-(46.03) (met koppel-referentie)
-(46.04) (met vermogens-referentie)

-(46.01) (met toerental-referentie)
-(46.02) (met frequentie-referentie)

Degeschaalde referentieswordenweergegevendoordeparameters 3.9 EFB referentie
1 en 3.10 EFB referentie 2.
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￭ Actuele waarden

Het ABB-omvormerprofiel ondersteunt het gebruik van twee actuele veldbuswaarden
ACT1 en ACT2. De actuele waarden zijn 16-bits woorden die elk een teken-bit en een 15-
bits integer bevatten. Een negatieve waarde wordt gevormd door het 2-complement
te berekenen van de corresponderende positieve waarde.

De actuele waarden worden geschaald zoals gedefinieerd door de parameters
46.01...46.04;welke schalingwordtgebruikt, hangtaf vande instellingvandeparameters
58.28 EFB act1 type en 58.29 EFB act2 type (pagina 454).

Veldbus Omvormer

20000

10000

0

-10000

-20000

46.01 (met toerental-referentie)
46.02 (met frequentie-referentie)

46.03 (met koppel-referentie)
46.04 (met vermogens-referentie)

-(46.03) (met koppel-referentie)
-(46.04) (met vermogens-referentie)

-(46.01) (met toerental-referentie)
-(46.02) (met frequentie-referentie)

0
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￭ Modbus hold-registeradressen

Onderstaande tabel toont de standaard Modbus holdregister-adressen voor omvor-
merdata.

Dit profiel verschaft een geconverteerde 16-bits toegang tot de data.

Registerdata (16-bit woorden)Registeradres

Controlwoord. Zie paragraaf Controlwoord (pagina 628).

De selectie kan worden gewijzigd met parameter 58.101 Data I/O 1.

400001

Referentie 1 (REF1).

De selectie kan worden gewijzigd met parameter 58.102 Data I/O 2.

400002

Referentie 2 (REF2).

De selectie kan worden gewijzigd met parameter 58.103 Data I/O 3.

400003

Statuswoord (SW). Zie paragraaf Statuswoord (pagina 630).

De selectie kan worden gewijzigd met parameter 58.104 Data I/O 4.

400004

Actuele waarde 1 (ACT1).

De selectie kan worden gewijzigd met parameter 58.105 Data I/O 5.

400005

Actuele waarde 2 (ACT2).

De selectie kan worden gewijzigd met parameter 58.106 Data I/O 6.

400006

Data in/uit 7…24.

Geselecteerd door parameters 58.107 Data I/O 7 ... 58.124 Data I/O 24.

400007...400024

Niet gebruikt400025...400089

Foutcode toegang. Zie de sectie Foutcode registers (hold-registers
400090…400100) (pagina 642).

400090...400100

Parameter lezen/schrijven.

Parameters worden toegewezen aan registeradressen volgens parameter
58.33 Adresseer-modus.

400101...465536

Het transparente profiel
Het Transparent profiel maakt een aanpasbare toegang tot de omvormer mogelijk.

De inhoud van het controlwoord kan door de gebruiker gedefinieerd worden. Het con-
trolwoord dat van de veldbus wordt ontvangen, is zichtbaar in parameter 6.5 EFB
transpar controlwoord en kan worden gebruikt om de omvormer aan te sturen met
behulp van pointerparameters en/of applicatieprogrammering.

Het statuswoord dat naar de veldbuscontrollermoetworden gestuurd, wordt geselec-
teerd met parameter 58.30 EFB statusw. transpar bron. Dit kan bijvoorbeeld het door
de gebruiker te configureren statuswoord in 6.50 Gebr statuswoord 1 zijn.

Bij het Transparent profiel vindt geen data-conversie plaats van het control- of status-
woord. Of referenties of actuele waardenworden geschaald, hangt af van de instelling
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vandeparameters 58.26..58.29. De vande veldbus ontvangen referenties zijn zichtbaar
in de parameters 3.9 EFB referentie 1 en 3.10 EFB referentie 2.

De Modbus-registeradressen voor het Transparent-profiel zijn als bij het ABB-omvor-
merprofiel (zie pagina 635).

Modbus functiecodes
Onderstaande tabel toontdeModbus functiecodesondersteunddoordegeïntegreerde
veldbusinterface.

BeschrijvingFunctienaamCode

Leest de 0/1 status van coils (0X referenties).Read Coils (Lees coils)01h

Leest de 0/1 status van discrete ingangen (1X
referenties).

ReadDiscrete Inputs (Leesdiscre-
te ingangen)

02h

Leest de binaire inhoud van hold-registers (4X
referenties).

Read Holding Registers (Lees
hold-registers)

03h

Dwingt een enkele coil (0X referentie) naar 0 of
1.

Write Single Coil (Schrijf enkele
coil)

05h

Schrijft eenenkel holdingregister (4X referentie).Write Single Register (Schrijf en-
kel register)

06h
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BeschrijvingFunctienaamCode

Levert een aantal testen ter controle van de
communicatie, of omdiverse interne foutcondi-
ties te controleren.

Diagnostiek08h

Ondersteunde subcodes:

• 00h Return Query Data (Retourneer opge-
vraagde gegevens): Echo/loopback test.

• 01h Restart CommOption (Herstart comm
optie): Herstart en initialiseert de EFB, wist
gebeurtenistellers van communicatie.

• 04h Force ListenOnlyMode (Forceer alleen-
luisteren modus)

• 0Ah Clear Counters en Diagnostic Register
(Wis tellers en diagnostisch register)

• 0BhReturn BusMessageCount (Retourneer
busberichtentelling)

• 0Ch Return Bus Comm Error Count
• 0Dh Return Bus Exception Error Count (Re-

tourneer bus-uitzonderingsfout telling)
• 0EhReturnSlaveMessageCount (Retourneer

slave berichten-telling)
• 0FhReturnSlaveNoResponseCount (Retour-

neer slaaf-geen-antwoord telling)
• 10h Return Slave NAK (negatieve bevesti-

ging) Count (Retourneer negatieve-bevesti-
ging-van-slaaf telling)

• 11h Return Slave Busy Count (Retourneer
slaaf-bezig telling)

• 12h Return Bus Character Overrun Count
(Retourneer bus-karakter-overflow telling)

• 14h Clear Overrun Counter en Flag (Wis
overflow-teller en flag)

Geeft een statuswoord en een gebeurtenistel-
ling.

Get Comm Event Counter (Haal
comm-gebeurtenis teller)

0Bh

Dwingt een serie coils (0X referenties) naar 0 of
1.

Write Multiple Coils (Schrijf
meerdere coils)

0Fh

Schrijft de inhoud van een aaneengesloten blok
holdingregisters (4X referenties).

Write Multiple Registers (Schrijf
meerdere registers)

10h

Modificeert de inhoud van een 4X register, ge-
bruikmakend van een combinatie van een AND
mask, een OR mask, en de huidige inhoud van
het register.

Mask Write Register (Masker
schrijfregister)

16h

Schrijft de inhoud van een aangrenzend blok 4X
registers, en leest daarna de inhoud van een an-
dere groep registers (dezelfde of andere dandie
geschreven zijn) in een server-toestel.

Read/Write Multiple Registers
(Lees/schrijfmeerdere registers)

17h
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BeschrijvingFunctienaamCode

Ondersteunde subcodes:Encapsulated InterfaceTransport
(Ingekapseld interface transport)

2Bh/0Eh

• 0Eh Read Device Identification (Lees appa-
raatidentificatie): Maakt het mogelijk de
identificatie en andere informatie te lezen.

Ondersteunde ID-codes (toegangtype):

• 00h: Verzoek om de basisidentificatie van
het toestel te krijgen (toegang totgegevens-
stroom)

• 04h: Verzoek om één specifiek identificatie-
object te krijgen (individuele toegang)

Ondersteunde Object-ID's:

• 00h: Naam leverancier ("ABB")
• 01h: Productcode (bijvoorbeeld "AINFX")
• 02h: Major Minor Revision (combinatie van

de inhoud van de parameters 7.5 Firmware
versie en 58.2 Protocol ID).

• 03h: Verkoper URL ("www.abb.com")
• 04h: Productnaam (bijvoorbeeld "ACS880")

Uitzonderingscodes
Onderstaande tabel toont deModbus-uitzonderingscodes ondersteund door de geïn-
tegreerde veldbusinterface.

BeschrijvingBenamingCode

De functiecode die in de query ontvangen is, is geen
toegestane actie voor de server.

ILLEGAL FUNCTION01h

Het data-adres dat in de query ontvangen is, is geen
toegestaan adres voor de server.

ILLEGAL DATA ADDRESS02h

De verzochte Hoeveelheid Registers is groter dan de
omvormer kan hanteren.

ILLEGAL DATA VALUE03h

Opmerking:Deze fout betekent niet dat eenwaarde
geschreven naar een omvormerparameter, buiten
het geldige bereik ligt.

Dewaardegeschrevennaar eenomvormerparameter
is buiten het geldige bereik. Zie de sectie Foutcode
registers (hold-registers 400090…400100) (pagi-
na 642).

SLAVE DEVICE FAILURE04h

De server is bezigmet het verwerken van een langdu-
rige programma-opdracht.

SLAVE DEVICE BUSY06h

Coils (0xxxx referentieset)
Coils zijn 1-bits lezen/schrijvenwaarden. Controlwoord-bitswordenweergegevenmet
dit datatype. Onderstaande tabel geeft een overzicht van deModbus-coils (0xxxx refe-
rentieset).
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Transparent profielABB-omvormerprofielReferentie

Controlwoord bit 0OFF1_CONTROL00001

Controlwoord bit 1OFF2_CONTROL00002

Controlwoord bit 2OFF3_CONTROL00003

Controlwoord bit 3INHIBIT_OPERATION00004

Controlwoord bit 4RAMP_OUT_ZERO00005

Controlwoord bit 5RAMP_HOLD00006

Controlwoord bit 6RAMP_IN_ZERO00007

Controlwoord bit 7RESET00008

Controlwoord bit 8JOGGING_100009

Controlwoord bit 9JOGGING_200010

Controlwoord bit 10REMOTE_CMD00011

Controlwoord bit 11EXT_CTRL_LOC00012

Controlwoord bit 12Doorgebruikergedefinieerd
(0)

00013

Controlwoord bit 13Doorgebruikergedefinieerd
(1)

00014

Controlwoord bit 14Doorgebruikergedefinieerd
(2)

00015

Controlwoord bit 15Doorgebruikergedefinieerd
(3)

00016

Controlwoord bit 16Gereserveerd00017

Controlwoord bit 17Gereserveerd00018

Controlwoord bit 18Gereserveerd00019

Controlwoord bit 19Gereserveerd00020

Controlwoord bit 20Gereserveerd00021

Controlwoord bit 21Gereserveerd00022

Controlwoord bit 22Gereserveerd00023

Controlwoord bit 23Gereserveerd00024

Controlwoord bit 24Gereserveerd00025

Controlwoord bit 25Gereserveerd00026

Controlwoord bit 26Gereserveerd00027

Controlwoord bit 27Gereserveerd00028

Controlwoord bit 28Gereserveerd00029

Controlwoord bit 29Gereserveerd00030
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Transparent profielABB-omvormerprofielReferentie

Controlwoord bit 30Gereserveerd00031

Controlwoord bit 31Gereserveerd00032

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 0Gereserveerd00033

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 1Gereserveerd00034

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 2Gereserveerd00035

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 3Gereserveerd00036

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 4Gereserveerd00037

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 5Gereserveerd00038

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 6Gereserveerd00039

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 7Gereserveerd00040

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 8Gereserveerd00041

10.99 RO/DIO controlwoord, bit 9Gereserveerd00042

Discrete ingangen (1xxxx referentieset)
Discrete ingangen zijn 1-bits alleen-lezen waarden. Statuswoord-bits worden weerge-
gevenmetdit datatype.Onderstaande tabel geeft eenoverzicht vandeModbusdiscrete
ingangen (1xxxx referentieset).

Transparent profielABB-omvormerprofielReferentie

Statuswoord bit 0RDY_ON10001

Statuswoord bit 1RDY_RUN10002

Statuswoord bit 2RDY_REF10003

Statuswoord bit 3TRIPPED10004

Statuswoord bit 4OFF_2_STA10005

Statuswoord bit 5OFF_3_STA10006

Statuswoord bit 6SWC_ON_INHIB10007

Statuswoord bit 7ALARM10008

Statuswoord bit 8AT_SETPOINT10009

10009

Statuswoord bit 9REMOTE10010

Statuswoord bit 10ABOVE_LIMIT10011

Statuswoord bit 11Doorgebruikergedefinieerd
(0)

10012

Statuswoord bit 12Doorgebruikergedefinieerd
(1)

10013
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Transparent profielABB-omvormerprofielReferentie

Statuswoord bit 13Doorgebruikergedefinieerd
(2)

10014

Statuswoord bit 14Doorgebruikergedefinieerd
(3)

10015

Statuswoord bit 15Gereserveerd10016

Statuswoord bit 16Gereserveerd10017

Statuswoord bit 17Gereserveerd10018

Statuswoord bit 18Gereserveerd10019

Statuswoord bit 19Gereserveerd10020

Statuswoord bit 20Gereserveerd10021

Statuswoord bit 21Gereserveerd10022

Statuswoord bit 22Gereserveerd10023

Statuswoord bit 23Gereserveerd10024

Statuswoord bit 24Gereserveerd10025

Statuswoord bit 25Gereserveerd10026

Statuswoord bit 26Gereserveerd10027

Statuswoord bit 27Gereserveerd10028

Statuswoord bit 28Gereserveerd10029

Statuswoord bit 29Gereserveerd10030

Statuswoord bit 30Gereserveerd10031

Statuswoord bit 31Gereserveerd10032

10.2 DI vertraagde status, bit 0Gereserveerd10033

10.2 DI vertraagde status, bit 1Gereserveerd10034

10.2 DI vertraagde status, bit 2Gereserveerd10035

10.2 DI vertraagde status, bit 3Gereserveerd10036

10.2 DI vertraagde status, bit 4Gereserveerd10037

10.2 DI vertraagde status, bit 5Gereserveerd10038

10.2 DI vertraagde status, bit 6Gereserveerd10039

10.2 DI vertraagde status, bit 7Gereserveerd10040

10.2 DI vertraagde status, bit 8Gereserveerd10041

10.2 DI vertraagde status, bit 9Gereserveerd10042

10.2 DI vertraagde status, bit 10Gereserveerd10043

10.2 DI vertraagde status, bit 11Gereserveerd10044

10.2 DI vertraagde status, bit 12Gereserveerd10045
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Transparent profielABB-omvormerprofielReferentie

10.2 DI vertraagde status, bit 13Gereserveerd10046

10.2 DI vertraagde status, bit 14Gereserveerd10047

10.2 DI vertraagde status, bit 15Gereserveerd10048

Foutcode registers (hold-registers 400090…400100)
Deze registers bevatten informatie over de laatste opvraging. Het foutregister wordt
gewist wanneer een opvraging met succes afgerond is.

BeschrijvingBenamingReferentie

1 = Reset interne foutregisters (91…95).Reset foutregisters90

Functiecode van de mislukte opvraging.Fout functiecode91

Ingesteld wanneer uitzonderingscode 04h gegene-
reerd wordt (zie tabel hierboven).

Foutcode92

• 00h Geen fout
• 02h Low/High limit exceeded
• 03h Faulty Index: Niet-beschikbare index van een

array-parameter
• 05h Incorrect Data Type: Waarde komt niet over-

een met het datatype van de parameter
• 65h General Error: Ongedefinieerde fout bij het

behandelen van de opvraging

Het laatste register (discrete ingang, coil, of houdre-
gister) waarvan lezen of waarnaar schrijven mislukt
is.

Mislukt register93

Het laatste registerwaarnaarmet succesgeschreven
is.

Laatste succesvol-geschre-
ven register

94

Het laatste register dat met succes gelezen is.Laatste succesvol-gelezen
register

95
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Veldbusbesturing via een
veldbusadapter

Overzicht
Dithoofdstukbeschrijft hoedeomvormerkanwordengestuurddoorexterneapparatuur
over een communicatienetwerk (veldbus) via een optionele veldbusadaptermodule.

Eerstwordtde veldbusbesturingsinterface vandeomvormerbeschreven, gevolgddoor
een configuratievoorbeeld.

Systeemoverzicht
De omvormer kan aangesloten worden op een extern besturingssysteem via een opti-
onele veldbusadapter gemonteerd op de omvormerbesturingseenheid. De omvormer
heeft in feite twee onafhankelijke interfaces voor veldbusaansluiting, genaamd "veld-
busadapter A" (FBAA) en "veldbusadapter B" (FBAB). De omvormer kanwordengecon-
figureerd op ontvangst van alle besturingsinformatie via de veldbusinterface(s), of de
besturing kan worden verdeeld over de veldbusinterface(s) en andere beschikbare
bronnen, zoals digitale en analoge ingangen, afhankelijk van hoe besturingslocaties
EXT1 en EXT2 geconfigureerd zijn.

Opmerking: De tekst en voorbeelden in dit hoofdstuk beschrijven de configuratie van
één veldbusadapter (FBA A) met de parameters 50.01...50.21 en parametergroepen
51...53. De tweede adapter (FBAB), indien aanwezig, wordt op een vergelijkbaremanier
geconfigureerd met parameters 50.31...50.51 en parametergroepen 54...56. Het wordt
aanbevolen om de FBA B interface alleen te gebruiken voor monitoring.

Er zijn veldbusadaptersbeschikbaar voordiversecommunicatiesystemenenprotocollen,
bijvoorbeeld

9
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• CANopen (FCAN-01 adapter)

• ControlNet (FCNA-01 adapter)

• DeviceNet (FDNA-01 adapter)

• EtherCAT® (FECA-01 adapter)

• EtherNet/IP™ (FENA-11 of FENA-21 adapter)

• Modbus/RTU (FSCA-01 adapter)

• Modbus/TCP (FENA-11 of FENA-21 adapter)

• POWERLINK (FEPL-02 adapter)

• PROFIBUS DP (FPBA-01 adapter)

• PROFINET IO (FENA-11 of FENA-21 adapter).

Opmerking: Veldbusadapters met achtervoegsel "M" (bv. FPBA-01-M) worden niet on-
dersteund.

Omvormer
Veldbusbesturing

Veldbus

Overige
apparaten

Type Fxxx
veldbusadapter
geïnstalleerd op
besturingsunit van
omvormer (slot 1, 2 of
3)

Datastroom

Proces-I/O
(cyclisch)

Proces I/O (cyclisch) of
Serviceberichten
(acyclisch)

Controlwoord (CW)
Referenties

Statuswoord
(SW)Actuele
waarden

Parameter R/W
verzoeken/responsen
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Grondbeginselen van de veldbusbesturingsinterface
De cyclische communicatie tussen een veldbussysteem en de omvormer bestaat uit
16- of 32-bits ingangs- en uitgangsdatawoorden. De omvormer kanmaximaal 12 data-
woorden (16-bits) in elke richting ondersteunen.

De data die van de omvormer naar de veldbuscontroller worden verzonden, worden
gedefinieerd door de parameters 52.1 FBA A data in1 ... 52.12 FBA A data in12. De data
die vande veldbuscontroller naardeomvormerworden verzonden,wordengedefinieerd
door de parameters 53.1 FBA A data uit1 ... 53.12 FBA A data uit12.

FBA Profiel

Veldbus netwerk

Cyclische communicatie

1

2

3

4)

Profielkeuze

Start functie

22.11 /
26.11 / 26.12

...

1)

EXT1/2

Toerental/Koppel
REF1 sel

20.01
20.06

Parametertabel

Veldbusadapter

Toerental/Koppel
REF2 sel

22.12 /
26.11 / 26.12

Par. 01.01...99.99

FBA ACT2

FBA ACT1

FBA MAIN SW

Par. 10.01...99.99

FBA REF2

FBA REF1

FBA HOOFD CW4)

DATA UIT
selectie

Groep 52

DATA IN
selectie

Groep 53

5)

Acyclische communicatie

Zie de handleiding van de
veldbusadaptermodule.

3)

Profielkeuze

3)

DATA
OUT 2)

12

DATA
IN 2)

1

2

3

5)

...

12

Veldbus-specifieke interface

Zie ook andere parameters die via de veldbus kunnen worden geregeld.1)

Het maximum aantal gebruikte datawoorden is protocolafhankelijk.2)

Selectieparametersprofiel/instance. Veldbusmodule-specifiekeparameters. Raadpleeg
degebruikershandleidingvandegeschikteveldbusadaptermodulevoormeer informatie.

3)
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Met DeviceNet wordt het besturingsdeel rechtstreeks verzonden.4)

Met DeviceNet wordt het deel met de actuele waarde rechtstreeks verzonden.5)

￭ Controlwoord en statuswoord

Het controlwoord is de belangrijkstewijzewaaropdeomvormer vanaf een veldbussys-
teem wordt bestuurd. Het wordt door het veldbus-masterstation naar de omvormer
gezonden via de adaptermodule. Deomvormer schakelt tussende verschillende status-
sen volgens de bit-gecodeerde instructies in het controlwoord, en stuurt status-infor-
matie terug naar de master in het Statuswoord.

Voor het ABB-omvormercommunicatieprofiel wordt de inhoud van het controlwoord
en het statuswoord gedetailleerd beschreven op respectievelijk pagina 573 en 574. De
omvormertoestanden worden weergegeven in het toestandsdiagram (pagina 575).

Als een transparent communicatieprofiel is geselecteerd, bijv. door parametergroep
51 FBA A instellingen, is het controlwoord dat van de plc wordt ontvangen beschikbaar
in 6.3 FBA A transpar controlwoord. De individuele bits van het woord kunnen dan ge-
bruiktworden voor besturing van de omvormer via bitpointer parameters. De bron van
het statuswoord, bijvoorbeeld 6.50 Gebr statuswoord 1, kan worden geselecteerd in
50.9 FBA A SW transparante bron.

Debuggen van de netwerkwoorden

Als parameter 50.12 FBA A debugmodus is ingesteld op Snel, wordt het van de veldbus
ontvangen controlwoord weergegeven door parameter 50.13 FBA A controlwoorden
het naar het veldbusnetwerk verzonden statuswoord door 50.16 FBA A statuswoord.
Deze "ruwe" data zijn zeer nuttig om te bepalen of de veldbus-master de juiste data
verzendt voordat de besturing aan het veldbus-netwerk overgelaten wordt.
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￭ Referenties

Referenties zijn 16-bits woorden die een tekenbit en een 15-bits integer bevatten. Een
negatieve referentie (die een achterwaartse draairichting aangeeft) wordt gevormd
door het tweecomplement te berekenen vande corresponderendepositieve referentie.

ABB-omvormers kunnen besturingsinformatie ontvangen van meerdere bronnen,
waaronder analoge en digitale ingangen, het bedieningspaneel van de omvormer en
een veldbusadaptermodule. Om de omvormer te laten besturen via de veldbus, moet
demodule gedefinieerd zijn als de bron voor besturingsinformatie zoals referentie. Dit
wordt gedaan met behulp van de parameters voor bronselectie in de groepen 22 Toe-
rentalref selectie, 26 Koppelreferentie keten en 28 Frequentie referentie keten.

Debuggen van de netwerkwoorden

Als parameter 50.12 FBAAdebugmodus is ingesteld opSnel, wordende vande veldbus
ontvangen referenties weergegeven door 50.14 FBA A referentie 1 en 50.15 FBA A refe-
rentie 2.

Schaling van referenties

Opmerking: De hieronder beschreven schaalverdelingen zijn voor het ABB-omvormer-
communicatieprofiel. Veldbusspecifieke communicatieprofielen kunnen verschillende
schalingen gebruiken. Raadpleeg de handleiding van de veldbusadapter voor meer in-
formatie

De referenties worden geschaald zoals gedefinieerd door de parameters 46.01...46.07;
welke schaling wordt gebruikt, hangt af van de instelling van 50.4 FBA A ref1 type en
50.5 FBA A ref2 type.

Veldbusbesturing via een veldbusadapter 647



±
±

Veldbus Omvormer

20000

10000

0

-10000

-20000

46.01 (met toerental-referentie)
46.02 (met frequentie-referentie)

46.03 (met koppel-referentie)
46.04 (met vermogens-referentie)

0 (met koppel- of vermogens-referentie)
(46.06) (met toerental-referentie)
(46.07) (met frequentie-referentie)

-(46.03) (met koppel-referentie)
-(46.04) (met vermogens-referentie)

-(46.01) (met toerental-referentie)
-(46.02) (met frequentie-referentie)

De geschaalde referenties worden weergegeven door parameters 3.5 FB A referentie
1 en 3.6 FB A referentie 2.
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￭ Actuele waarden

Actuele waarden zijn 16-bits woorden die informatie bevatten over de werking van de
omvormer.De types vandebewaakte signalenwordengeselecteerdmetdeparameters
50.7 FBA A actueel 1 type en 50.8 FBA A actueel 2 type.

Debuggen van de netwerkwoorden

Alsparameter 50.12FBAAdebugmodus is ingesteldopSnel,wordendeactuelewaarden
die naar de veldbus zijn verzonden, weergegeven door 50.17 FBA A actuele waarde 1 en
50.18 FBA A actuele waarde 2.

Schalen van actuele waarden

Opmerking: De hieronder beschreven schaalverdelingen zijn voor het ABB-omvormer-
communicatieprofiel. Veldbusspecifieke communicatieprofielen kunnen verschillende
schalingen gebruiken. Raadpleeg de handleiding van de veldbusadapter voor meer in-
formatie.

De actuele waarden worden geschaald zoals gedefinieerd door de parameters
46.01...46.04;welke schalingwordtgebruikt, hangtaf vande instellingvandeparameters
50.7 FBA A actueel 1 type en 50.8 FBA A actueel 2 type.

Veldbus Omvormer

20000

10000

0

-10000

-20000

46.01 (met toerental-referentie)
46.02 (met frequentie-referentie)

46.03 (met koppel-referentie)
46.04 (met vermogens-referentie)

-(46.03) (met koppel-referentie)
-(46.04) (met vermogens-referentie)

-(46.01) (met toerental-referentie)
-(46.02) (met frequentie-referentie)

0
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￭ Inhoud van het veldbuscontrolwoord (ABB-omvormerprofiel)

De vetgedrukte tekst in hoofdletters verwijst naar de toestanden in het toestandsdia-
gram (pagina 575).

STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

Ga verder naar READY TO OPERATE.1Off1 besturing0

Stop volgens opdatmoment actieve deceleratieramp. Ga
verder naar OFF1 ACTIVE; ga verder naar READY TO

0

SWITCHON, tenzij andereblokkeringen (OFF2,OFF3)actief
zijn.

Bedrijf voortzetten (OFF2 uitgeschakeld).1Off2 besturing1

Noodstop OFF, uitloop tot stilstand.0

Ga verder naar OFF2 ACTIVE; ga verder naar SWITCH-ON
INHIBITED.

Bedrijf voortzetten (OFF3 uitgeschakeld).1Off3 besturing2

Noodstop, stop binnen tijd bepaald door omvormerpara-
meter.

0

Ga verder naar OFF3 ACTIVE; ga verder naar SWITCH-ON
INHIBITED.

WAARSCHUWING!
Zorg dat motor en aangedreven machine met deze
stopmodus kunnen worden gestopt.

Ga verder naar OPERATION ENABLED.1Run3

Opmerking: Run-inschakelsignaalmoet actief zijn. Als de
omvormer ingesteld is om het run-inschakelsignaal van
de veldbus te ontvangen, activeert dit bit het signaal. Zie
ook de parameters 6.18 Startverhindering statuswoord
en 6.25 Omv verhindering statuswoord 2.

Uitschakelen bedrijf. Ga verder naar OPERATION INHIBI-
TED.

0

Normaalbedrijf. Ga verdernaarRAMPFUNCTIONGENERA-
TOR:OUTPUT INGESCHAKELD.

1Ramp uit nul4

Dwinguitgang rampfunctiegenerator naar nul. Deomvor-
mer zal onmiddellijk decelereren naar nul toeren (met in-
achtneming van de koppellimieten).

0

Inschakelen rampfunctie.1Ramp hold5

Gaverder naarRAMPFUNCTIONGENERATOR:ACCELERA-
TOR INGESCHAKELD.

Zet rampfunctie stop (uitgang rampfunctiegenerator
wordt vastgehouden).

0
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STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

Normaal bedrijf. Ga verder naar BEDIENING.1Ramp in nul6

Opmerking:Dit bit heeft alleen effect als de veldbusinter-
face ingesteld is als de bron voor dit signaal door omvor-
merparameters.

Dwing ingang rampfunctiegenerator naar nul.0

Foutreset als er een actieve fout bestaat. Ga verder naar
SWITCH-ON INHIBITED.

0=>1Reset7

Opmerking:Dit bit heeft alleen effect als de veldbusinter-
face ingesteld is als de bron van het resetsignaal door
omvormerparameters.

Normaal bedrijf voortzetten.0

Versnellen tot inching (joggen) setpoint 1.1Jogging 18

Opmerking:
• Bits 4...6 moeten 0 zijn.
• Zie ook de sectie Jogging (pagina 60).

Inching (jogging) 1 uitgeschakeld.0

Versnellen tot inching (joggen) setpoint 2.1Jogging 29

Zie opmerkingen bij bit 8.

Inching (jogging) 2 uitgeschakeld.0

Veldbusbesturing ingeschakeld.1Remote cmd10

Controlwoord en referentie komenniet door bij de omvor-
mer, behalve bits 0...2.

0

Kies externe besturingslocatie EXT2. Geldig als de bestu-
ringslocatie geparametriseerd is om vanuit de veldbus
geselecteerd te worden.

1Extbesturingsloca-
tie

11

Kies externe besturingslocatie EXT1. Geldig als de bestu-
ringslocatie geparametriseerd is om vanuit de veldbus
geselecteerd te worden.

0

Gereserveerd.12 tot 15
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￭ Inhoud van het veldbusstatuswoord (ABB-omvormerprofiel)

De vetgedrukte tekst in hoofdletters verwijst naar de toestanden in het toestandsdia-
gram (pagina 575).

STATUS/OmschrijvingWaardeBenamingBit

READY TO SWITCH ON.1Gereed voor in-
schakelen

0

NOT READY TO SWITCH ON.0

READY TO OPERATE.1Gereed voor be-
drijf

1

OFF1 ACTIVE.0

OPERATION INGESCHAKELD.1Gereed ref2

OPERATION INHIBITED. Zie de parameters 6.18 Startver-
hindering statuswoord en 6.25 Omv verhindering status-
woord 2 voor de blokkerende toestand.

0

FAULT.1Uitgeschakeld3

Geen fout.0

OFF2 inactive.1Off 2 inactief4

OFF2 ACTIVE.0

OFF3 inactive.1Off 3 inactief5

OFF3 ACTIVE.0

SWITCH-ON INHIBITED.1Inschakeling
geblokkeerd

6

–0

Waarschuwing actief.1Waarschuwing7

Geen waarschuwing actief.0

OPERATING. Actuele waarde is gelijk aan referentie = ligt
binnen tolerantiegrenzen (zie parameters 46.21...46.23).

1Op setpoint8

Actuelewaarde verschilt van referentie = is buiten toleran-
tiegrenzen.

0

Besturingslocatie omvormer: REMOTE (EXT1 of EXT2).1Afstand9

Besturingslocatie omvormer: LOCAL.0

Zie parameter 6.29 MSW bit 10 sel.-Boven limiet10

Zie parameter 6.30 MSW bit 11 sel.-User bit 011

Zie parameter 6.31 MSW bit 12 sel.-User bit 112

Zie parameter 6.32 MSW bit 13 sel.-User bit 213

Zie parameter 6.33 MSW bit 14 sel.-User bit 314

Gereserveerd.15
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￭ Het toestandsdiagram (ABB-omvormerprofiel)

Storing

vanuit elke status

SW b3=1

CW b7=1

vanuit elke status

Noodstop

MAINS OFF SWITCH-ON
INHIBITED

NOT READY TO
SWITCH ON

READY TO SWITCH
ON

READY TO
OPERATE

OPERATION
INHIBITED

FAULT

OFF2
ACTIVE

OFF3
ACTIVE

OPERATION
ENABLED

RFG: OUTPUT
ENABLED

RFG: ACCELERATOR
ENABLED

OPERATION

STATE

OFF1
ACTIVE

OFF2 (CW b1=0)

SW b4=0

vanuit elke status

Noodstop

OFF3 (CW b2=0)

SW b5=0

n(f) = 0 / I = 0

condition

rising edge of
bit

Voeding
AAN

SW b6=1

CW b0=0

SW b0=0

CW=xxxx x1xx xxxx x110

CW b3=0

A B C D

SW b2=0

besturing
uitgeschakeld

SW b8=1

CW=xxxx x1xx x111 1111

CW=xxxx x1xx xx11 1111

CW=xxxx x1xx xxx1 1111

SW b2=1

CW b6=0

CW b5=0

CW b4=0

n(f) = 0 / I = 0

SW b1=0

SW b1=1

CW=xxxx x1xx xxxx 1111

vanuit elke
status

OFF1 (CW b0=0)

B C D

C D

D

CW = controlwoord
SW = statuswoord
bx = bit x
n = toerental
I = ingangsstroom
RFG = Rampfunctiegenerator
f = frequentie

D

C

B

A

SW b0=1

CW=xxxx x1xx xxxx x111
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Instellen van de omvormer voor veldbusbesturing
1. Installeerde veldbusadaptermodulemechanischenelektrisch volgensde instructies

in de Gebruikershandleiding van de module.

2. Schakel de voeding van de omvormer in.

3. Schakel de communicatie tussen de omvormer en de veldbusadaptermodule in
met parameter 50.1 FBA A vrijgeven.

4. Selecteer met 50.2 FBA A comm verlies func hoe de omvormer moet reageren op
een onderbreking van de veldbuscommunicatie.

Opmerking: Deze functie bewaakt zowel de communicatie tussen de veldbus
master en de adaptermodule als de communicatie tussen de adaptermodule en de
omvormer.

5. Definieer met 50.3 FBA A comm verlies t out de tijd tussen de detectie van de
communicatieonderbreking en de geselecteerde actie.

6. Selecteer toepassingsspecifiekewaarden voor de rest van de parameters in groep
50 Veldbus adapter (FBA), vanaf 50.04. Voorbeelden van geschikte waarden staan
in de tabellen hieronder.

7. Stel de configuratieparameters van de veldbusadaptermodule in groep 51 FBA A
instellingenin. Stel op zijn minst het vereiste node-adres en het besturingsprofiel
in.

8. Definieer de procesdata die van en naar de omvormer worden verzonden in de pa-
rametergroepen 52 FBA A data in en 53 FBA A data uit.

Opmerking: Afhankelijk van het gebruikte communicatieprotocol en profiel, zijn
het controlwoord en Statuswoord misschien al geconfigureerd om door het com-
municatiesysteem verzonden/ontvangen te worden.

9. Sla degeldige parameterwaardenop in het permanente geheugendoor parameter
96.7 Par opslaan handmatig in te stellen op Opslaan.

10. Valideer de instellingen in parametergroepen 51, 52 en 53 door parameter 51.27
FBA A par verversen in te stellen op Ververs.

11. Configureer besturingslocaties EXT1 en EXT2 om toe te staan dat besturings- en
referentiesignalen vanaf de veldbus komen. Voorbeelden van geschikte waarden
staan in de tabellen hieronder.
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￭ Voorbeeld parameter instelling: FPBA (PROFIBUS DP)

Dit voorbeeld toont het configureren van een basis toerentalregeling applicatie die het
PROFIdrive communicatieprofiel met PPO Type 2 gebruikt. De start/stop opdrachten
en referenties zijn volgens het PROFIdrive profiel, Toerentalregelingmodus.

De referentiewaarden die over de veldbus gezonden worden, moeten in de omvormer
geschaald worden om het gewenste effect te hebben. De referentiewaarde ±16384
(4000h) komt overeen met het toerentalbereik dat is ingesteld in parameter 46.1 Toe-
rentalschaling (zowel in voorwaartseals inachterwaartse richting). Als46.01bijvoorbeeld
is ingesteld op 480 tpm, dan vraagt 4000h die via de veldbuswordt verzonden om480
tpm.

PZD6PZD5PZD4PZD3PZD2PZD1Draairichting

Dec tijd 1Acc tijd 1Toerentalreferen-
tie

ControlwoordUit

DC-voltageMotorstroomActuele waarde
toerental

StatuswoordIn

Onderstaande tabel geeft de aanbevolen instellingen van de omvormerparameters.

BeschrijvingInstelling voor
ACS880 omvor-
mers

Omvormerparameter

Activeert de communicatie tussendeomvormer
en veldbusadaptermodule.

1...3 = [slot
nummer]

50.1 FBA A vrijgeven

Selecteert type en schaling van referentie 1 van
veldbus A.

4 = Toerental50.4 FBA A ref1 type

Selecteert het type/bron van de actuele waarde
en de schaling volgens de huidige actieve regel-

0 = Auto50.7 FBA A actueel 1 type

modus (zoals weergegeven door parameter
19.01).

Geeft het type veldbusadaptermodule weer.1 = FPBA 1)51.1 FBA A type

Definieert het PROFIBUS node-adres van de
veldbusadaptermodule.

32)51.02 Node address

Toont de huidige baudrate in het PROFIBUS
netwerk in kbit/s.

12000
1)51.03 Baud rate

Toont het telegram type geselecteerd door de
PLC configuratietool.

1 = PPO1
1)51.04 MSG type

Selecteert het controlwoord volgens het PRO-
FIdrive profiel (toerentalregelingmodus).

0 = PROFIdrive51.05 Profile

Uitschakelen van de RPBA emulatiemodus.0 = Uitgeschakeld51.07 RPBA mode

Statuswoord4 = SW 16bit
1)52.01 FBA data in1

Actuele waarde 15 = Act1 16bit52.02 FBA data in2
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BeschrijvingInstelling voor
ACS880 omvor-
mers

Omvormerparameter

Motorstroom01.07
2)52.03 FBA data in3

DC-voltage01.11
2)52.05 FBA data in5

Controlwoord1 = CW 16bit
1)53.01 FBA data out1

Referentie 1 (toerental)2 = Ref1 16bit53.02 FBA data out2

Acceleratietijd 123.12
2)53.03 FBA data out3

Deceleratietijd 123.13
2)53.05 FBA data out5

Valideert de configuratieparameter instellingen.1 = Ververs51.27 FBA A par verversen

Selecteert toerentalregeling als besturingsmo-
dus 1 voor externe besturingslocatie EXT1.

2 = Toerental19.12 Ext1 besturingsmodus

Selecteert veldbusadapter A als de bron van de
start- en stopopdrachten voor externe bestu-
ringslocatie EXT1.

12 = Veldbus A20.1 Ext1 opdrachten

Selecteert een niveau-getriggerd startsignaal
voor externe besturingslocatie EXT1.

1 = Niveau20.2 Ext1 start trigger type

Selecteert veldbusA referentie 1 als debron voor
toerentalreferentie 1.

4 = FB A ref122.11 Toerenref1 bron

1) Alleen-lezen of automatisch gedetecteerd/ingesteld
2) Voorbeeld

Destartvolgordevoorhetbovenstaandeparametervoorbeeldwordthierondergegeven.

Controlwoord

• Na inschakelen, fout of noodstop:
• 476h (1142 decimaal) –> NOT READY TO SWITCH ON

• In normaal bedrijf:
• 477h (1143 decimaal) –> READY TO SWITCH ON (gestopt)
• 47Fh (1151 decimaal) –> OPERATING (in bedrijf)
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Diagrammenbesturingsketen

Overzicht
Dit hoofdstukgeeft de referentieketens vandeomvormer.Debesturingsketendiagram-
men kunnen gebruikt worden om na te gaan hoe parameters op elkaar inwerken en
waar parameters effect hebben binnen het parametersysteem van de omvormer.

Voor eenmeer algemeenschema, zie sectieBedrijfsmodi vandeomvormer (pagina 26).
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Diagrammen voor omvormer

￭ Toerentalreferentie bronkeuze I
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￭ Toerentalreferentie bronkeuze II
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￭ Toerentalreferentie rampcurve
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￭ Motorfeedback configuratie
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￭ Belasting-feedback en positieteller configuratie
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￭ Toerentalfout berekening
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￭ Bronkeuze en wijziging koppelreferentie
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￭ Keuze van bedrijfsmodus
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￭ Referentiekeuze voor koppelregeling
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￭ Koppellimiet
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￭ Koppelregeling
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￭ Frequentiereferentie selectie
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￭ Frequentiereferentie wijziging
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￭ Selectie DC-spanningsreferentie
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￭ DC spanningsreferentie wijziging
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￭ Bronkeuze proces PID-setpoint en feedback
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￭ Proces PID-regeling
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￭ Master/volger communicatie I (Master)
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￭ Master/volger communicatie II (Volger)
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Nadere informatie
—

Informatie over producten en service
Neembij vragen over het product contact opmet uw plaatselijke ABB-vertegen-
woordiger, onder vermelding van de typeaanduiding en het serienummer van de
eenheid in kwestie. Een lijst met contactpersonen voor verkoop, ondersteuning
enservice vanABBvindtudoor tenavigerennaarwww.abb.com/contact-centers.

Producttraining
Voor informatie over ABB-producttraining, navigeert u naar new.abb.com/servi-
ce/training.

Feedback geven over ABB-handleidingen
Uw commentaar op onze handleidingen is welkom. Navigeer naar
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Documentatiebibliotheek op Internet
Handleidingen en andere productdocumenten kunt u in PDF-formaat vinden op
Internet via www.abb.com/drives/documents.
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PDF-A5
Created 2024-03-08, 13:03:25

https://new.abb.com/contact-centers
new.abb.com/service/training
new.abb.com/service/training
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