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1 Sicherheit

1.1 Allgemeines zur Sicherheit

Das Kapitel ,Sicherheit* gibt einen Uberblick Uber die fir den Betrieb des Gerates zu
beachtenden Sicherheitsaspekte.

Das Gerat ist nach den derzeit giiltigen Regeln der Technik gebaut und betriebssicher. Es
wurde geprift und hat das Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen. Um
diesen Zustand firr die Betriebszeit zu erhalten, missen die Angaben der Anleitung sowie der
geltenden Dokumentation und Zertifikate beachtet und befolgt werden.

Die allgemeinen Sicherheitsbestimmungen miissen beim Betrieb des Gerates unbedingt
eingehalten werden. Uber die allgemeinen Hinweise hinaus sind in den einzelnen Kapiteln der
Anleitung die Beschreibungen von Vorgangen oder Handlungsanweisungen mit konkreten
Sicherheitshinweisen versehen.

Erst die Beachtung aller Sicherheitshinweise ermoglicht den optimalen Schutz des Personals
sowie der Umwelt vor Gefdhrdungen und den sicheren und stérungsfreien Betrieb des Gerates.

1.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Dieses Gerat dient folgenden Zwecken:

» Zur Weiterleitung von fliissigen, breiférmigen oder pastdésen Messstoffen mit elektrischer
Leitfahigkeit.

» Zur Messung von Durchfluss des Betriebsvolumens oder Masseeinheiten (bei konstantem
Druck / Temperatur), wenn eine physikalische Masseeinheit gewahlt wurde.

Zur bestimmungsgemafen Verwendung gehoren auch folgende Punkte:
» Die Anweisungen in dieser Anleitung missen beachtet und befolgt werden.

» Die technischen Grenzwerte missen eingehalten werden, siehe Kapitel "Technische
Grenzwerte".

» Die zulassigen Messstoffe miissen beachtet werden, siehe Kapitel "Zulassige Messstoffe".

1.3 Bestimmungswidrige Verwendung

Folgende Verwendungen des Gerates sind unzulassig:

» Der Betrieb als elastisches Ausgleichsstiick in Rohrleitungen, z.B. zur Kompensation von
Rohrversatzen, Rohrschwingungen, Rohrdehnungen etc.

+ Die Nutzung als Steighilfe, z.B. zu Montagezwecken.
+ Die Nutzung als Halterung fir externe Lasten, z.B. als Halterung fur Rohrleitungen etc.

+ Materialauftrag z.B. durch Uberlackierung des Typenschildes oder Anschweien oder
Anl6ten von Teilen.

* Materialabtrag z.B. durch Anbohren des Gehauses.

Reparaturen, Veranderungen und Erganzungen oder der Einbau von Ersatzteilen sind nur
soweit zulassig wie in der Anleitung beschrieben. Weitergehende Tatigkeiten missen mit ABB
Automation Products GmbH abgestimmt werden. Ausgenommen hiervon sind Reparaturen
durch von ABB autorisierte Fachwerkstatten.

4 -DE FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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1.4 Technische Grenzwerte

Das Gerat ist ausschlieBlich fiir die Verwendung innerhalb der auf dem Typenschild und in den
Datenblattern genannten technischen Grenzwerte bestimmt.

Folgende technische Grenzwerte sind einzuhalten:

Der zulassige Druck (PS) und die zulassige Messstofftemperatur (TS) dirfen die Druck-
Temperatur-Werte (p/T-Ratings) nicht tGberschreiten.

Die maximale Betriebstemperatur darf nicht Uberschritten werden.
Die zulassige Umgebungstemperatur darf nicht Gberschritten werden.
Die Gehauseschutzart muss beim Einsatz beachtet werden.

Der Durchflussaufnehmer darf nicht in der Nahe von starken elektromagnetischen Feldern
z.B. Motoren, Pumpen, Transformatoren usw. betrieben werden. Ein Mindestabstand von
ca. 100 mm muss eingehalten werden. Bei der Montage auf oder an Stahlteilen (z.B.
Stahltragern) muss ein Mindestabstand von 100 mm eingehalten werden (Diese Werte
wurden in Anlehnung an die IEC801-2 bzw. IECTC77B ermittelt).

1.5 Zulassige Messstoffe

Beim Einsatz von Messstoffen miissen folgende Punkte beachtet werden:

Es dirfen nur solche Messstoffe (Fluide) eingesetzt werden, bei denen nach Stand der
Technik oder aus der Betriebserfahrung des Betreibers sichergestellt ist, dass die fur die
Betriebssicherheit erforderlichen chemischen und physikalischen Eigenschaften der
Werkstoffe der messstoffbertihrten Bauteile Messelektrode, ggf. Erdungselektrode,
Auskleidung, ggf. Anschlussteil, ggf. Schutzscheibe und ggf. Schutzflansch wahrend der
Betriebszeit nicht beeintrachtigt werden.

Messstoffe (Fluide) mit unbekannten Eigenschaften oder abrasive Messstoffe dirfen nur
eingesetzt werden, wenn der Betreiber durch eine regelmalige und geeignete Prifung den
sicheren Zustand des Gerates sicherstellen kann.

Die Angaben des Typenschildes miissen beachtet werden.

1.6 Pflichten des Betreibers

Vor dem Einsatz von korrosiven und abrasiven Messstoffen muss der Betreiber die
Bestandigkeit aller messstoffberihrten Teile abklaren. ABB unterstitzt Sie gerne bei der
Auswahl, kann jedoch keine Haftung Glbernehmen.

Der Betreiber muss grundsatzlich die in seinem Land geltenden nationalen Vorschriften
beziglich Installation, Funktionsprifung, Reparatur und Wartung von elektrischen Geraten
beachten.

1.7 Qualifikation des Personals

Die Installation, Inbetriecbnahme und Wartung des Gerates darf nur durch ausgebildetes
Fachpersonal erfolgen, das vom Anlagenbetreiber dazu autorisiert wurde. Das Fachpersonal
muss die Anleitung gelesen und verstanden haben und deren Anweisungen befolgen.

D184B133U02
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1.8 Sicherheitshinweise zur Montage

Folgende Hinweise beachten:

» Die Durchflussrichtung muss der Kennzeichnung auf dem Gerat, falls vorhanden,
entsprechen.

» Bei allen Flanschschrauben das maximale Drehmoment einhalten.
+ Gerate ohne mechanische Spannung (Torsion, Biegung) einbauen.
* Flansch-/ Zwischenflanschgerate mit planparallelen Gegenflanschen einbauen.

» Gerate nur fur die vorgesehenen Betriebsbedingungen und mit geeigneten Dichtungen
einbauen.

+ Bei Rohrleitungsvibrationen die Flanschschrauben und Muttern sichern.

1.9 Sicherheitshinweise zur elektrischen Installation

Den elektrischen Anschluss darf nur autorisiertes Fachpersonal gemalt den Elektroplanen
vornehmen.

Die Hinweise zum elektrischen Anschluss in der Anleitung beachten, ansonsten kann die
elektrische Schutzart beeintrachtigt werden.

Das Messsystem entsprechend den Anforderungen erden.

1.10 Sicherheitshinweise zum Betrieb

Bei Durchfluss von heiRen Fluiden kann das Beriihren der Oberflache zu Verbrennungen
fihren.

Aggressive oder korrosive Fluide kénnen zur Beschadigung der Auskleidung oder Elektroden
fihren. Unter Druck stehende Fluide kénnen dadurch vorzeitig austreten.

Durch Ermidung der Flanschdichtung oder Prozessanschlussdichtungen (z.B. aseptische
Rohrverschraubung, Tri-Clamp etc.) kann unter Druck stehendes Medium austreten.

Bei Einsatz von internen Flachdichtungen kénnen diese durch CIP/SIP Prozesse verspréden.

1.11 Sicherheitshinweise zur Inspektion und Wartung

Warnung — Gefahr fiir Personen!

Bei gedffnetem Gehausedeckel sind EMV- und Bertihrungsschutz aufgehoben. Innerhalb des
Gehauses befinden sich berlihrungsgefahrliche Stromkreise.
Daher muss vor dem Offnen der Gehausedeckel die Hilfsenergie abgeschaltet werden.

Warnung - Gefahr fiir Personen!

Die Inspektionsschraube (zum Ablassen von Kondensatflissigkeit) bei Geraten = DN 450
kann unter Druck stehen. Herausspritzendes Medium kann schwere Verletzungen
verursachen.

Rohrleitung vor Offnen der Inspektionsschraube drucklos schalten.

6 - DE FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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Instandsetzungsarbeiten dirfen nur von geschultem Personal durchgefiihrt werden.

» Vor dem Ausbau des Gerates das Gerat und ggf. angrenzende Leitungen oder Behalter
drucklos schalten.

+ Vor dem Offnen des Gerétes priifen, ob Gefahrstoffe als Messstoffe eingesetzt waren. Es
koénnen sich eventuell gefahrliche Restmengen im Gerat befinden und beim Offnen
austreten.

+ Sofern im Rahmen der Betreiberverantwortung vorgesehen, folgende Punkte durch eine
regelmafige Inspektion prufen:

— die drucktragenden Wandungen / Auskleidung des Druckgerates
— die messtechnische Funktion
— die Dichtigkeit
— den Verschleill (Korrosion)
2 Transport
2.1 Prifung

Gerate vor Installation auf mdgliche Beschadigungen Uberprifen, die durch unsachgemafien
Transport entstanden sind. Transportschdden missen auf den Frachtpapieren festgehalten
werden. Alle Schadensersatzanspriiche unverzuglich, und vor Installation, gegentber dem
Spediteur geltend machen.

2.2 Aligemeine Hinweise zum Transport

Folgende Punkte beim Transport des Gerates zur Messstelle beachten:

Die Lage des Schwerpunktes kann je nach Gerat aultermittig sein.

Die montierten Schutzscheiben oder Schutzkappen an den Prozessanschliissen bei
PTFE/PFA ausgekleideten Geraten dirfen erst unmittelbar vor der Installation entfernt
werden. Dabei ist darauf zu achten, dass die Auskleidung nicht abgeschnitten bzw.
beschadigt wird, um mogliche Leckagen zu vermeiden.

Flanschgerate durfen nicht am Messumformergehause bzw. am Anschlusskasten
angehoben werden.

D184B133U02
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2.3 Transport von Flanschgeréten kleiner DN 450

Warnung - Verletzungsgefahr durch abrutschendes Messgeriit!

Der Schwerpunkt des gesamten Messgerates kann hoher liegen als die beiden
Aufhangepunkte der Tragriemen.

Darauf achten, dass sich das Gerat wahrend des Transportes nicht ungewollt dreht oder
abrutscht. Messgerat seitlich stiitzen.

Fur den Transport der Flanschgerate kleiner DN 450 Tragriemen verwenden. Die Tragriemen

zum Anheben des Gerates um beide Prozessanschliisse legen. Ketten vermeiden, da diese
das Gehause beschadigen kénnen.

G00016

G00018

Abb. 2: Transport von Flanschgeraten gréRer DN 400

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3 Installation

3.1 Einbaubedingungen

Das Gerat erfasst den Durchfluss in beiden Richtungen. Werkseitig
ist die VorwartsflieRrichtung, wie in Abb. 3 gezeigt, definiert.

L= ql=]

L=l dl =

G00156

Abb. 3

Folgende Punkte missen beachtet werden:

3.11

Elektrodenachse (1) mdglichst waagerecht oder max. 45° gedreht.

Elektrodenachse

G00041

Abb. 4

3.1.2 Ein- und Auslaufstrecke
Einlaufstrecke gerade Auslaufstrecke gerade
>3 x DN >2x DN

DN = Nennweite des Aufnehmers

* Armaturen, Kriimmer, Ventile usw. nicht direkt vor dem Messrohr
installieren (1).

» Klappen missen so installiert werden, dass das Klappenblatt
nicht in den Durchflussaufnehmer hineinragt.

* Ventile bzw. andere Abschaltorgane sollten in der Auslaufstrecke
montiert werden (2).

*  Zur Einhaltung der Messgenauigkeit Ein- und Auslaufstrecken

3.1.3 Vertikale Leitungen

» Vertikale Installation bei Messung von abrasiven Stoffen,
Durchfluss vorzugsweise von unten nach oben.

G00039

Abb. 6

3.1.4 Horizontale Leitungen

*  Messrohr muss immer voll gefiillt sein.
« Leichte Steigung der Leitung zur Entgasung vorsehen.

G00038

Abb. 7

3.1.5 Freier Ein- bzw. Auslauf

» Beifreiem Auslauf Messgerat nicht am hdchsten Punkt bzw. in
die abflieRende Seite der Rohrleitung einbauen, Messrohr lauft
leer, Luftblasen kdnnen sich bilden (1).

« Beifreiem Ein- oder Auslauf Dikerung vorsehen, damit die
Rohrleitung immer gefillt ist (2).

G00040

Abb. 8

3.1.6 Montage in der Nahe von Pumpen

Bei Messwertaufnehmern, die in der Nahe von Pumpen oder
anderen vibrationsverursachenden Einbauten installiert werden,
ist der Einsatz von mechanischen Schwingungskompensatoren
zweckmafig.

beachten.
e [ COE|mmE|k frE—
K= = I T
3xDN xDN'
600037 G00043
Abb. 5 Abb. 9
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3.2 Montage

3.21 Abstiitzungen bei Nennweiten gréoBer DN 400

' Achtung - Beschdadigung von Bauteilen!
Bei falscher Abstltzung kann das Gehause eingedriickt und die innen liegenden
® Magnetspulen beschadigt werden.

Die Stiitzen am Rand des Gehauses ansetzen (siehe Pfeile in der Abbildung).

Gerate mit Nennweiten grofler DN 400 missen auf ein ausreichend tragendes Fundament mit
einer Stltze gestellt werden.

G00019

Abb. 10: Abstlitzung bei Nennweiten grofier DN 400

3.2.2 Allgemeine Hinweise zur Montage

Folgende Punkte missen bei der Montage beachtet werden:

+ Das Messrohr muss immer voll gefullt sein.

+ Die Durchflussrichtung muss der Kennzeichnung, falls vorhanden, entsprechen.

+ Bei allen Flanschschrauben muss das maximale Drehmoment eingehalten werden.
+ Gerate ohne mechanische Spannung (Torsion, Biegung) einbauen.

+ Flansch-/Zwischenflanschgerate mit planparallelen Gegenflanschen nur mit den geeigneten
Dichtungen eingebaut.

» Dichtung aus einem mit dem Messstoff und der Messstofftemperatur vertraglichen Material
verwenden.

» Dichtungen dirfen nicht in den Durchflussbereich hineinreichen, da evtl. Verwirbelungen die
Genauigkeit der Gerate beeinflussen.

» Die Rohrleitung dirfen keine unzulassigen Krafte und Momente auf das Gerat ausiben.

+ Die Verschlussstopfen in den Kabelverschraubungen erst bei Montage der Elektrokabel
entfernen.

+ Bei separatem Messumformer (MAG-XE) diesen an einem weitgehend vibrationsfreien Ort
installieren.

» Den Messumformer nicht direkter Sonneneinstrahlung aussetzten, ggf. Sonnenschutz
vorsehen.

» Bei der Auswahl des Montageortes darauf achten, dass keine Feuchtigkeit in den Anschluss-
oder Messumformerraum eindringen kann.
o Hinweis
Weitere Informationen zu den Einbaubedingungen und zum Einbau von IDM befinden sich im
Datenblatt zum Gerét.

10 - DE FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.2.3 Einbau des Messrohres

Das Gerat kann unter Berlcksichtigung der Einbaubedingungen an beliebiger Stelle in einer
Rohrleitung eingebaut werden.

Achtung - Beschadigung des Gerits!

Es darf kein Graphit fir die Flansch bzw. Prozessanschluss-Dichtungen verwendet werden,
da sich hierdurch unter Umstanden eine elektrisch leitende Schicht auf der Innenseite des
Messrohres bildet. Vakuumschlage in Rohrleitungen sollten aus auskleidungstechnischen
Grunden (PTFE-Auskleidung) vermieden werden. Sie kdnnen zur Zerstérung des Gerates
fuhren.

1. Schutzplatten, falls vorhanden, rechts und links vom Messrohr demontieren. Dabei darauf
achten, dass die Auskleidung am Flansch nicht abgeschnitten bzw. beschadigt wird, um
mdgliche Leckagen zu vermeiden.

2. Messrohr planparallel und zentrisch zwischen die Rohrleitungen setzen.

3. Dichtungen zwischen die Flachen einsetzen.

® Hinweis

l Um optimale Messergebnisse zu erzielen, muss auf zentrisches Einpassen der Durchfluss-
aufnehmerdichtungen und des Messrohres geachtet werden.

4. Passende Schrauben gemal Kapitel "Drehmomentangaben” in die Bohrungen einsetzen.
5. Gewindebolzen leicht einfetten.

6. Muttern gemal} der nachfolgenden Abbildung Uber Kreuz anziehen. Anzugsmomente gemaf
Kapitel "Drehmomente" beachten!

Beim ersten Durchgang sind ca. 50%, beim zweiten Durchgang ca. 80% und erst beim
dritten Durchgang ist das max. Drehmoment aufzubringen. Das max. Drehmoment darf nicht
Uberschritten werden.

G00034

Abb. 11

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DE - 11
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3.24 Drehmomentangaben
Variable
Flanschgerite Zwischen- Prozessan-
Nennweite DN | Nenndruck | Schrauben | Modell DE41F, flanschgerite schliisse
DE43F Modell
DE21, DE23
mm Inch PN Nm Nm Nm
3-8 % 40 4 xM12 8 2,3 6,5
10 " 40 4 xM12 8 7 6,5
15 23 40 4 xM12 10 7 9
20 4" 40 4 xM12 16 11 20
25 1" 40 4 xM12 21 15 32
32 14" 40 4 xM16 34 26 56
40 192" 40 4 xM16 43 33 80
50 2" 40 4 xM16 56 46 30
65 25" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62
150 6" 16 8 x M20 83
200 8" 16 8 x M20 81
250 10" 16 8 x M24 120
300 12" 16 8 x M24 160
350 14" 16 16 x M24 195
400 16" 16 16 x M27 250
500 20" 10 20 x M24 200
600 24" 10 20 x M27 260
700 28" 10 24 x M27 300
800 32" 10 24 x M30 390
900 36" 10 28 x M30 385
1000 40° 10 28 x M33 480

Allgemeine Informationen zur Erdung

Die folgenden Punkte bei der Erdung beachten:

+ Mitgeliefertes griin/gelbes Kabel zur Erdung verwenden.

» Erdungsschraube des Durchflussaufnehmers (am Flansch und am Messumformergehause)
mit Betriebserde verbinden.

* Anschlusskasten bzw. COPA-Gehause muissen ebenfalls geerdet werden.

» Bei Kunststoffleitungen bzw. isoliert ausgekleideten Rohrleitungen erfolgt die Erdung tGber
die Erdungsscheibe oder Erdungselektroden.

+ Bei auftretenden Fremdstérspannungen je eine Erdungsscheibe vor und hinter dem
Messaufnehmer einbauen.

* Aus messtechnischen Griinden sollte das Potenzial der Betriebserde identisch mit dem
Rohrleitungspotenzial sein.

» Eine zusatzliche Erdung uber die Anschlussklemmen ist nicht erforderlich.

Hinweis

Wird der Durchflussaufnehmer in Kunststoff-, Steingut- oder Rohrleitungen mit isolierender
Auskleidung eingebaut, kann es in speziellen Fallen zu Ausgleichsstrémen Uber die
Erdungselektrode kommen. Langerfristig kann der Durchflussaufnehmer hierdurch zerstort
werden, da die Erdungselektrode elektrochemisch abgebaut wird. In diesen Fallen muss die
Erdung Uber Erdungsscheiben durchgefihrt werden.

3.3 Erdung
3.3.1

i
12 - DE
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G00115

Flanschausfihrung Zwischenflanschausfihrung

Abb. 12

3.3.3 Metallrohr mit losen Flanschen

G00116
Flanschausfihrung Zwischenflanschausfihrung
Abb. 13
3.3.4 Nichtmetallische Rohre bzw. Rohre mit isolierender Auskleidung
|
|
l
| @ﬂ=
1 l
i ! 1L
! I T !
1 : :
L]j . :
' |
2 , | [
| —_
3 = = ' = G00117
Flanschausfiihrung Zwischenflanschausfihrung
Abb. 14
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3.3.5 Messaufnehmer in Edelstahl-Ausfiihrung Modell DE 21 und DE 23

Die Erdung erfolgt, wie in der Abbildung dargestellt. Der Messstoff ist Uber das Adapterstiick (1)
geerdet, so dass eine zusatzliche Erdung nicht erforderlich ist.

G00118

Abb. 15

3.3.6 Erdung bei Gerdaten mit Hart- oder Weichgummiauskleidung

Bei diesen Geraten ist ab Nennweite DN 125 ein leitfahiges Element in die Auskleidung
integriert. Dieses Element erdet den Messstoff.

3.3.7 Erdung bei Gerdaten mit Schutzscheiben

Die Schutzscheiben dienen als Kantenschutz fir die Messrohrauskleidung, z.B. bei abrasiven
Medien. Sie erflllen dariber hinaus die Funktion einer Erdungsscheibe.

» Schutzscheibe bei Kunststoff oder isoliert ausgekleideter Rohrleitung wie eine
Erdungsscheibe elektrisch anschliefden.

3.3.8 Erdung mit leitfahiger PTFE-Erdungsscheibe

Optional sind im Nennweitenbereich DN 10 ... 150 Erdungsscheiben aus leitfahigem PTFE
erhaltlich. Die Montage erfolgt wie bei den herkémmlichen Erdungsscheiben.

14 - DE FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Elektrischer Anschluss

3.41 Konfektionierung des Signal- und Erregerstromkabels

Kabel wie abgebildet konfektionieren.

o Hinweis
l Aderendhilsen verwenden!
80
15,5 75
17 |
%47
pra— —
G00162
Abb. 16
x == 1 1
S 2 = 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Messumformerseite Aufnehmerseite
Abb. 17
1 Messpotential, gelb 4 Signalleitung, blau
2 weild 5 SE-Klemme
3 Signalleitung, rot
o Hinweis
l Die Abschirmungen dirfen sich nicht beriihren, da es sonst zu Signalkurzschluss kommt.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DE-15
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Folgende Punkte bei der Verlegung beachten:

Das Signal- und Erregerstromkabel flhrt ein Spannungssignal von nur einigen Millivolt und
muss daher auf kiirzestem Wege verlegt werden. Die maximal zuldssige Signalkabellange
betragt 50 m.

Nahe von gréReren elektrischen Maschinen und Schaltelementen, die Streufelder,
Schaltimpulse und Induktionen verursachen, vermeiden. Ist das nicht méglich, Signal- und
Erregerstromkabel in einem Metallrohr verlegen und dieses auf Betriebserde anschlief3en.

Leitungen abgeschirmt verlegen und auf Betriebserdepotential legen.

Das Signalkabel nicht Gber Abzweigdosen oder Klemmleisten flhren. Es wird parallel zu den
Signalleitungen (rot und blau) ein abgeschirmtes Erregerstromkabel (weill) mitgefihrt, so
dass zwischen Aufnehmer und Messumformer nur ein Kabel erforderlich ist.

Zur Abschirmung gegen magnetische Einstreuungen enthalt das Kabel einen aulleren
Schirm, dieser wird auf die SE-Klemme angeschlossen.

Bei der Installation darauf achten, dass das
Kabel mit einem Wassersack (1) verlegt
wird. Bei senkrechtem Einbau die

Kabelverschraubungen nach unten ,
ausrichten. ﬂ | LT

Abb. 18

G00058

3.4.2 Signal- und Erregerkabelanschluss fiir das Modell FXE4000 (MAG-XE)

Der Messaufnehmer ist tber das Signal- / 7 N
Erregerstromkabel (Teilenummer i i
D173D025U01) mit dem Messumformer G} ot G}
verbunden. Die Spulen des Messaufnehmers e | o
werden durch den Messumformer Uber die 1 1][2][s ffl
Klemmen M1/M2 mit einer Erregerspannung \\C )
versorgt. Das Signal-/Erregerstromkabel 2

gemal Grafik am Messaufnehmer 3

anschlief3en. ™ 7
1o e @

2 bl { —1J

3 SSE N —= 4
4 SE-Klemme I I

5 Signalkabel

6 Erdungsanschluss 5

7 weil}

G00144
Abb. 19

Klemmenbezeichnung Anschluss

1+2 Adern fir das Messsignal.

3 Innere mitgefiihrte Litze (gelb), Messpotential.

M1 + M2 Anschliusse fur die Magnetfelderregung.

SE AuRere Kabelabschirmung.

16 - DE FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4.3 Anschluss bei Schutzart IP68

Bei Messwertaufnehmern in Schutzart IP68 darf die max. Uberflutungshéhe 5 m betragen. Das
zum Lieferumfang gehoérende Kabel (TN D173D025U01) erfullt die Anforderungen an die

Untertauchfahigkeit.
1 L
. G00171
Abb. 20

1 Max. Uberflutungshéhe 5 m

3.4.3.1 Anschluss

1. Zur Verbindung von Messwertaufnehmer und Messumformer das Signalkabel
D173D025U01 verwenden.

Signalkabel im Anschlusskasten des Messwertaufnehmers anschlief3en.

Kabel vom Anschlusskasten bis (iber die maximale Uberflutungsgrenze von 5 m fiihren.
Kabelverschraubung fest anziehen.

o M DN

Anschlusskasten sorgfaltig verschlieRen. Auf korrekten Sitz der Deckeldichtung achten.

Vorsicht - Beschadigung von Bauteilen!

Der Mantel des Signalkabels darf nicht beschadigt werden. Nur so bleibt die Schutzart IP68
fur den Messwertaufnehmer gewahrleistet.

o Hinweis

1 Optional kann der Messwertaufnehmer so bestellt werden, dass das Signalkabel bereits im
Messwertaufnehmer angeschlossen und der Anschlusskasten vergossen ist.

3.4.3.2 VergieBen des Anschlusskastens

Zum nachtraglichen Vergief3en des Anschlusskastens vor Ort steht eine separat zu bestellende
2-Komponenten-Vergussmasse (Bestellnummer D141B038U01) zur Verfligung. Ein Verguss ist
nur bei waagerecht montiertem Messwertaufnehmer moglich.

Nachfolgende Hinweise bei der Verarbeitung beachten.

Warnung - Allgemeine Gefahren!

Die Vergussmasse ist giftig — geeignete Schutzmalinahmen beachten!
Gefahrenhinweise: R20, R36/37/38, R42/43

Gesundheitsschadlich beim Einatmen, direkten Hautkontakt vermeiden, reizt die Augen!
Sicherheitsratschlage: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Geeignete Schutzhandschuhe tragen, fiir ausreichende Belliftung sorgen.

Herstellerinstruktionen beachten, bevor mit den Vorbereitungen begonnen wird.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DE - 17
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Vorbereitung

+ Vergiel3en erst nach erfolgter Installation zur Vermeidung von Feuchtigkeitseintritt. Vorher
alle Anschliisse auf richtigen Sitz und Festigkeit Gberpriifen.

» Den Anschlusskasten nicht zu hoch flllen — Vergussmasse von O-Ring und Dichtung/Nut
fernhalten (siehe Abbildung unten).

+ Ein Eindringen der Vergussmasse in ein Schutzrohr bei Installation NPT %" (falls verwendet
vermeiden.

Ablauf

Schutzhiille der Vergussmasse aufschneiden (siehe Verpackung).

Verbindungsklammer vom Bereich Harter und Verguss 6ffnen.

Beide Komponenten bis zur vollstdndigen Harmonisierung durchkneten.

Beutel an einer Ecke aufschneiden. Inhalt danach innerhalb von 30 Minuten verarbeiten.

Vergussmasse vorsichtig in den Anschlusskasten bis liber das Anschlusskabel einfillen.

o gk~ wDd =

Vor dem sorgfaltigen VerschlieRen des Anschlussdeckels sollte zur Ausgasung und
Trocknung einige Stunden gewartet werden.

7. Verpackungsmaterial und Trockenbeutel umweltgerecht entsorgen.

G00167

Abb. 21

1 Verpackungsbeutel 4 \Vergussmasse
2 Trockenbeutel 5 Fdllhéhe
3 Klammer

18 - DE
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3.4.4 Anschlussplane

3.4.41 FXE4000 (COPA-XE), analoge Kommunikation (einschl. HART)

b)[10]| 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L @f
N —
1 2 3 4 5 PE

G00061

Abb. 22

1

6

a) Normierter Impulsausgang, passiv:

Impulsbreite einstellbar von 0,1 bis 2000 ms, Klemmen V8, V9, Funktion E9, C9
Daten des Optokopplers: frax 5 kHz, OV < Ucg 2V, 16 VS U <30V,
OMA<Icen =0,2mA, 2 mA < IcgL <220 mA

b) Normierter Impulsausgang, aktiv:

Impulsbreite einstellbar von 0,1 bis 2000 ms, Klemmen V8, V9, Funktion 9, 10
20 mA <1 =150 mA, fax < 4 Hz, Impulsbreite < 50 ms, Impulse T4y < 25 ms;
Tastverhaltnis 1:4 (Ton : Tofr), fmax D kHZ, 2MA <120 mA; 16 V=U <30V
Schaltausgang:

Funktion selektierbar Uber Software auf Systemuberwachung, leeres Messrohr, Max.-Min.-
Alarm oder V/R Signalisierung*, Klemmen G2, P7

Daten des Optokopplers: fax 5 kHz,

OVSUCELSZV, 16VSUCEHS3OV;

O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Schalteingang:

Funktion selektierbar Uber Software als externe Ausgangsabschaltung, externe
Zahlerrickstellung, externer Zahlerstopp, Klemmen G2, X1

Daten des Optokopplers: 16 V=U <30V, Ri =2 kQ

Stromausgang:

Einstellbar, Klemmen +/-, Birde < 600 Q bei 0/4 ... 20 mA,
Birde < 1200 Q2 bei 0/2 ... 10 mA, Birde < 2400 Q bei 0 ... 5 mA,
Option: HART-Protokoll

Hilfsenergie:
siehe Typenschild
Funktionserde

*) Bei Auslieferung ist die Funktion ,Vorlaufsignalisierung” selektiert.

D184B133U02
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), digitale Kommunikation
Gltig fir PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA- )
2| ux|ve|P7| Al B |+ |-]|]|2]1+
|
3|ux|ve|P7|+vD| A | B |GND | N | L ;
©) T
4 FF+| FF- T PE W

6 = G00064

Abb. 23

1 PROFIBUS PA:
Klemmen PA+, PA-: Anschluss fir PROFIBUS PA nach IEC 61158-2 (Profil 3.0),
U=9-32V, | =13 mA (Normalbetrieb); 17 mA (im Fehlerfall / FDE)

2 ASCII-Protokoll (RS485):
Klemmen Ux, V8: Normierter Impulsausgang, passiv (Optokoppler),
Impulsbreite einstellbar von 0,1 bis 2000 ms
Daten des Optokopplers: fnax 5 kHz, 0V < Ucg 2V, 16 V< Ucegu <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA
Klemmen Ux, P7: Schaltausgang, Funktion selektierbar Uber Software z.B. auf
Systemuberwachung, leeres Messrohr, Max.-Min.-Alarm oder V/R Signalisierung
Daten des Optokopplers: fyax 5 kHz, 0V < Ucg, <2V, 16 V=<Ucgy <30V,
OmMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA
Klemmen A, B: Serielle Schnittstelle RS485 zur Kommunikation tber ASCII-Protokoll
Klemmen +,-: Stromausgang, Klemmen: +/-, Blrde < 600 Q bei 0/4 bis 20 mA

3 PROFIBUS DP:

wie Ausfuhrung 2, jedoch Klemmen +VD, A, B, GND Anschluss fur PROFIBUS DP nach
EN 50170

4 FOUNDATION Fieldbus:

Klemmen FF+, FF-: Anschluss fir FOUNDATION Fieldbus (H1) nach IEC 61158-2,
U=9..32V,1=13 mA (Normalbetrieb); 17 mA (im Fehlerfall / FDE)

5 Hilfsenergie:
siehe Typenschild
6 Funktionserde

20 - DE FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analoge Kommunikation (einschl. HART)

10[ 9
A colE9 2-[1+ __|__
vo|vs|p7[az|x1] + |- [N] L §|M1|M2|28|2|1|1S|3| &l
] - .
PE - SN
™~
1 23 4 5 | L
7 8 9 |10 | [11 =6
— S !
@D DI B |
§t:/ [

O b6 (10 =B

G00065

Abb. 24

1

> © N o

*

~

a) Normierter Impulsausgang, passiv:

Impulsbreite einstellbar von 0,1 bis 2000 ms, Klemmen V8, V9, Funktion E9, C9
Daten des Optokopplers: fyax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V=S Uy <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

b) Normierter Impulsausgang, aktiv:

Impulsbreite einstellbar von 0,1 bis 2000 ms, Klemmen V8, V9, Funktion 9, 10
20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, Impulsbreite < 50 ms, Impulse Tey < 25 ms;
Tastverhaltnis 1:4 (Ton : Toff), fmax D kHz, 2 mMA<1<20mA; 16 V=U<30V

Schaltausgang:

Funktion selektierbar Uber Software auf Systemlberwachung, leeres Messrohr, Max.-Min.-
Alarm oder V/R Signalisierung*, Klemmen G2, P7

Daten des Optokopplers: frax 5 kHz, 0V < Ucg, <2V, 16 V=S Ugey <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Schalteingang:

Funktion selektierbar Uber Software als externe Ausgangsabschaltung, externe
Zahlerrlickstellung, externer Zahlerstopp, Klemmen G2, X1

Daten des Optokopplers: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ

Stromausgang:

Einstellbar, Klemmen +/-, Birde < 600 Q bei 0/4 ... 20 mA,

Birde < 1200 Q bei 0/2 ... 10 mA, Blirde <2400 Q bei 0 ... 5 mA,

Option: HART-Protokoll

Hilfsenergie:

siehe Typenschild

Funktionserde

Weil} 9 Rot 11 Stahlabschirmung
Blau 10 Gelb

Messumformer B Messwertaufnehmer

Bei Auslieferung ist die Funktion ,Vorlaufsignalisierung® selektiert.

D184B133U02
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), digitale Kommunikation
Gliltig fir PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B | + - 2- | 1+ LU DD
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L | j___
4 FF+| FF- T |M1|M2|28|2|1|1S|3||% é ]
A |
PE = §§ < 50m
&> P K
] ;% = 6
7 8 9 (10 | {11 i
— R ;
& P H |
I FEEN B
= G00066
Abb. 25
1 PROFIBUS PA:

> © N O

Klemmen PA+, PA-: Anschluss fir PROFIBUS PA nach IEC 61158-2 (Profil 3.0),
U=9-32V, |=13 mA (Normalbetrieb); 17 mA (im Fehlerfall / FDE)

ASCII-Protokoll (RS485):

Klemmen Ux, V8: Normierter Impulsausgang, passiv (Optokoppler), Impulsbreite
einstellbar von 0,1 bis 2000 ms

Daten des Optokopplers: frax 5 kHz, 0 V < U <2V, 16 V=< Ucgy <30V,
OmA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

Klemmen Ux, P7: Schaltausgang, Funktion selektierbar Uber Software z.B. auf
Systemuberwachung, leeres Messrohr, Max.-Min.-Alarm oder V/R Signalisierung
Daten des Optokopplers: fyax 5 kHz, 0V < Ucg, €2V, 16 V=S Uy <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Klemmen A, B: Serielle Schnittstelle RS485 zur Kommunikation tGber ASCII-Protokoll
Klemmen +,-: Stromausgang, Klemmen: +/-, Burde < 600 Q bei 0/4 bis 20 mA

PROFIBUS DP:

wie Ausfiihrung 2, jedoch Klemmen +VD, A, B, GND Anschluss fir PROFIBUS DP nach
EN 50170

FOUNDATION Fieldbus:

Klemmen FF+, FF-: Anschluss fir FOUNDATION Fieldbus (H1) nach IEC 61158-2,
U=9..32V,I=13 mA (Normalbetrieb); 17 mA (im Fehlerfall / FDE)

Hilfsenergie:

siehe Typenschild

Funktionserde

Weil 9 Rot 11 Stahlabschirmung
Blau 10 Gelb

Messumformer B Messwertaufnehmer
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4 Inbetriebnahme

4.1 Kontrolle vor der Inbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme missen die folgenden Punkte geprift werden:
» Die Hilfsenergie muss abgeschaltet sein.

» Die Hilfsenergie muss mit der Angabe auf dem Typenschild Gbereinstimmen.

o Hinweis
l Die Anschlisse fir die Hilfsenergie befinden sich unter der halbkreisformigen Abdeckung (1)
im Anschlussraum.

G00168

Abb. 26
1 Halbkreisférmige Abdeckung

» Die Anschlussbelegung muss gemaf dem Anschlussplan ausgefiihrt sein.
» Das Gerat muss richtig geerdet sein.
+ Die Temperaturgrenzwerte missen eingehalten werden.

+ Das EEPROM (1) muss auf der Displayplatine im Messumformer gesteckt sein. Auf diesem
EEPROM befindet sich ein Schild, welches die Auftragsnummer und eine Endzahl
beinhaltet. Diese Endzahl befindet sich auf dem Typenschild des dazugehdrenden
Messwertaufnehmers. Beide missen identisch sein!

G00147

Abb. 27
1 EEPROM
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+ Der Messwertumformer muss an einem weitgehend vibrationsfreien Ort montiert werden.

* Die richtige Zuordnung von Messwertaufnehmer und Umformer bei Modell FXE4000 (MAG-
XE). Die Messwertaufnehmer haben auf dem Typenschild die Endzahlen X1, X2, usw. Die
Messumformer haben die Endzahlen Y1, Y2, usw. X1 und Y1 bilden eine Einheit.

+ Kontrolle des Impulsausgangs.

Der Impulsausgang kann als aktiver Ausgang (24 VDC Impulse) oder als passiver Ausgang
(Optokoppler) betrieben werden. Die Einstellung des Impulsausgangs geschieht wie in der
nachfolgenden Abbildung dargestellt.

> [ofte [[ofte[[ =]

G00163

w o[ ||l =]

Abb. 28 Einstellung des Impulsausgangs mit Steckbriicken

A Impuls passiv 1 Displayplatte
B Impuls aktiv

4.2 Durchfiihrung der Inbetriebnahme

421

Hilfsenergie einschalten

Nach Einschalten der Hilfsenergie werden die Aufnehmerdaten im externen EEPROM mit den
intern abgespeicherten Werten verglichen. Sind die Daten nicht identisch, wird ein
automatischer Austausch der Messumformerdaten vorgenommen. Ist dies geschehen,
erscheint die Meldung ,Primary data are loaded”. Die Messeinrichtung ist nun betriebsbereit.

Das Display zeigt den momentanen Durchfluss an.

4.2.2 Gerat einstellen

Auf Wunsch wird das Gerat ab Werk entsprechend den Kundenvorgaben eingestelt. Liegen
keine Angaben vor, wird das Gerat mit den Werksvoreinstellungen ausgeliefert.

Zur Einstellung des Gerates vor Ort genlgt die Auswahl bzw. Eingabe nur weniger Parameter.
Die Eingabe bzw. Auswahl von Parametern ist im Absatz ,Dateieingabe in Kurzform*
beschrieben. Eine Kurzibersicht der Menustruktur  befindet sich im  Absatz
~Parametertbersicht®.

Zur Inbetriebnahme sollten folgende Parameter gepruft bzw. eingestellt werden.
1. Messbereichsendwert ("Menupunkt ,Qmax"‘ und MenlUpunkt ,Einheit").

Das Gerat wird ab Werk auf den groRten Messbereichsendwert eingestellt, sofern keine
anderen Kundenvorgaben vorliegen. ldeal sind Messbereichsendwerte, die einer
FlieRgeschwindigkeit von 2 bis 3 m/s entsprechen. Dazu ist zuerst im MenUpunkt ,Einheit*
die Einheit Qmax (z.B. m3/h oder I/s) einzustellen und dann im Menupunkt ,Qmax* der
Messbereichsendwert. Die kleinstmoglich und gréRtmdglich einstellbaren
Messbereichsendwerte sind in der folgenden Tabelle dargestellit.

24 - DE
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Hinweis

Der Messbereichsendwert ist bei geeichten Geraten fest eingestellt.

Messbereichsendwert
Nennweite minimal (0,5 m/s) maximal (10 m/s)

3 0,2 I/min 4 |/min

4 0,4 I/min 8 I/min

6 1,0 I/min 20 I/min

8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 |/min 45 |/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 l/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3 m¥h 60 m*/h
65 6 m*/h 120 m¥h
80 9 m*h 180 m%h
100 12 m%h 240 m*h

Messbereichsendwert
Nennweite minimal (0,5 m/s) maximal (10 m/s)

125 21 m°/h 420 m°/h
150 30 m*h 600 m*h
200 54 m/h 1080 m*/h
250 90 m*h 1800 m*/h
300 120 m¥h 2400 m*/h
350 165 m%h 3300 m*/h
400 225 m°/h 4500 m*/h
450 300 m*h 6000 m*/h
500 330 m*h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*/h
700 660 m*/h 13200 m%h
800 900 m*h 18000 m%h
900 1200 m%h 24000 m*/h
1000 1350 m°/h 27000 m*h

. Stromausgang (Menlpunkt ,Stromausgang®)

Hier den gewlinschten Strombereich selektieren (0 ... 20 mA bzw. 4 ... 20 mA)

~Schnittstelle®).

Impulsausgang (Menlpunkt ,Impuls“ und Mentpunkt ,Einheit®)

Bei Geraten mit Feldbus muss die Busadresse eingestellt werden (Menlpunkt

Um die Anzahl der Impulse je Volumeneinheit einzustellen, muss zuerst im Menlpunkt
,Einheit* die Einheit des Z&hlers (z.B. m3 oder |) selektiert werden. Danach muss im

Menupunkt ,Impuls® die Anzahl der Impulse eingegeben werden.

5. Impulsbreite (Menlpunkt ,Impulsbreite®)

Zur externen Verarbeitung der an den Klemmen V8 und V9 anstehenden Zahlimpulse kann

die Impulsbreite zwischen 0,1 ms und 2000 ms eingestellt werden.

6. System-Nullpunkt (Menlpunkt ,System-Nullpunkt®)

Dazu muss die Flussigkeit im Messaufnehmer zum absoluten Stillstand gebracht werden.
Der Messwertaufnehmer muss voll gefillt sein. Das MenU ,System-Nullpunkt® anwahlen.
Anschliefend ENTER dricken. Mit der Taste STEP ,automatisch® aufrufen und den
Abgleich mit ENTER aktivieren. Wahrend des automatischen Abgleichs zahlt der
Messumformer in der zweiten Displayzeile von 255 bis 0. Danach ist der System-

Nullpunktabgleich beendet. Der Abgleich dauert ca. 20 Sekunden.

D184B133U02
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7. Detektor leeres Rohr
(Menupunkt ,Detektor . Rohr®), bei Geraten ab Nennweite DN10

Das Messrohr des Messwertaufnehmers muss voll gefillt sein. Das Meni ,Detektor |. Rohr*
anwahlen. Anschliefend ENTER driicken. Mit der Taste STEP ,Abgleich Detektor |I. Rohr*
aufrufen und mit ENTER aktivieren. Es erscheint eine Zahl im Display. Diesen Wert mit der
Taste STEP bzw. DATA auf den Wert 2000 + 25 Hz &ndern. Diesen Wert mit ENTER
Ubernehmen.

Jetzt die Rohrleitung leeren. Dabei muss der hier angezeigte Abgleichwert Gber dem im
Meni ,Schaltschwelle® eingestellten Wert ansteigen. Damit ist der Leerrohrdetektor

abgeglichen.
o Hinweis
l Zum Abschluss der Parametrierung mussen alle Daten gespeichert werden. Dazu den

Menupunkt ,Daten ins ext. EEPROM speichern® aufrufen und mit ENTER speichern.

5 Parametrierung

5.1 Dateneingabe

Die Dateneingabe erfolgt bei gedffnetem Gehause Uber die Tasten (3), bei geschlossenem
Gehausedeckel mit Hilfe des Magnetstiftes (6) und der Magnetsensoren. Zur Ausfihrung der
Funktion den Stift auf das jeweilige NS Symbol halten.

Standard-Ausfiihrung

— " RAGNETA A~ @ G00148
Abb. 29
1 Steckbares EEPROM 4 Magnetsensor STEP
2 Magnetsensor DATA/ENTER 5 Magnetsensor C/CE
3 Tasten zur Bedienung 6 Magnet
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Wahrend der Dateneingabe bleibt der Messumformer Online, d. h. Strom- und Impulsausgang
zeigen den momentanen Betriebszustand weiterhin an. Nachfolgend werden die einzelnen
Tastenfunktionen beschrieben:

C/ICE Wechsel zwischen Betriebsmodus und Menda.
sTEpJ Die STEP-Taste ist eine von zwei Pfeiltasten. Mit STEP wird im Menu
vorwarts geblattert. Es lassen sich alle gewiinschten Parameter abrufen.
DATAT Die DATA-Taste ist eine von zwei Pfeiltasten. Mit DATA wird im Menu
riuckwarts geblattert. Es lassen sich alle gewiinschten Parameter abrufen.
ENTER Die ENTER-Funktion erfolgt durch gleichzeitiges Druicken der beiden
Pfeiltasten STEP und DATA. ENTER hat folgende Funktionen:
* Programmierschutz ein oder aus.
* In den zu verandernden Parameter einsteigen und den neuen,
ausgewabhlten bzw. eingestellten Parameter fixieren.
Die ENTER-Funktion ist nur ca. 10 Sek. wirksam. Erfolgt innerhalb dieser
10 Sek. keine Eingabe, so zeigt der Messumformer den alten Wert auf
dem Display.
Ausfiihrung der ENTER-Funktion bei Magnetstiftbedienung
Die ENTER-Funktion wird ausgefuhrt, wenn der DATA/ENTER-Sensor langer als 3 Sekunden
betétigt wird. Die Quittierung erfolgt durch Blinken des Displays.
Bei der Dateneingabe wird zwischen zwei Eingabearten unterschieden:
* Numerische Eingabe
+ Eingabe nach vorgegebener Tabelle
o Hinweis

Wahrend der Dateneingabe werden die Eingabewerte auf ihre Plausibilitat geprift und ggf. mit
einer entsprechenden Meldung zuriickgewiesen.

D184B133U02

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DE - 27



Parametrierung

5.2

Dateneingabe in Kurzform

Vorhaben

Ausgangsbasis “Prozessinformation”

1. Meni aufrufen.

2. Parameter “Programmierschutz” suchen.

3. “Programmierschutz” aufheben.

Eingabe

STEP oder DATA

/

Direkt numerische Eingabe

CICE

v

v

ENTER

Display-Information

—V98.14 %
—V12.000 m®

Es erscheint ein
x-beliebiger Parameter

"Programmierschutz"
ein

"Programmierschutz"
aus

T

Tabellarische Eingabe

Vorhaben Eingabe Display-Information Vorhaben
4. Parameter "Qmax" STEP oder Qmax 4. Parameter
suchen. DATA 1800,00 m3¥h "Unterment Einheit".
v
5. Parameter "Qmax" ENTER Qmax 5. Parameter m*h
andern. -m3h andern.
v
Qmax 6. Gewinschten Wert,
6240,00m3h z.B. m3¥/min, suchen.
6. Eingabe der hAA
gewulnschten 6 x DATA 7. Wert fixieren.
Ziffernfolge. STEP
2 x DATA
4 S':')IiF_’rA 8. Neuer Wert
X erscheint.
STEP
STEP
10 x DATA 9. Men verlassen.
STEP
STEP
v
7. Wert fixieren. ENTER "Bitte warten"
8. Neuer Wert erscheint. Qmax
v 6240,00 m3h
9. Menli verlassen. CICE
v

\

10. Parameter “Programmierschutz” suchen.

11. Programmierschutz wieder einschalten.

12. Ausgangsbasis Prozessinformation
(Messumformer bleibt online).

Eingabe Display-Information
STEP oder Untermeni
DATA Einheit
v
ENTER Einheit Qmax
m3/h
v
STEP oder Einheit Qmax
DATA m3/min
v
ENTER "Bitte warten"
v
Einheit Qmax
m3/min
v
CICE
v

L

STEP oder DATA "Programmierschutz"
aus
v
ENTER "Programmierschutz"
ein
v
CICE —V98.14 %
—V12.000 m3
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5.3 Parameteriibersicht in Kurzform
5.4 Parameteribersicht
*Prog. Schutz* _| *Prog. Schutz* _| PS-Kode? I *Prog. Schutz*
ein | aus | 0 aus
|
Prog. Schutz Kode | | Alter PS-Kode? | Neuer PS-Kode?
ein [ o [ o
|
Sprache
Deutsch
|
Untermeni _| Nennweite _| Span Cs 6.25 Hz | Zero Cz 6.25Hz
Aufnehmer | DN 250 10In | 56.123 % ] 0.1203%
|| Short model no. | Order no.
DEA4... 000195368/X001
Qmax DN10m/s
1800.00 m%h
[
Qmax
400.00 m3h
[
Impuls
1.0000 /m?®
[
Impulsbreite
30.000
[
Schleichmenge
1.000 %
[
Dampfung
10.0000 s
[
Filter
ein
[
Dichte
2.54300 g/cm®
System-Nullpunkt Abgleich || Abgleich
3.5Hz manuell automatisch
|
Untermenii Einheit Qmax Einheit Zahler || Einheitenfaktor
Einheit ils m? 3785.41 Liter
_| Einheitenname _| Prog. Einheit
| kgal /s /min /h | ohne Dichte
Untermeni _| Fehlerspeicher _| Max. Alarm _| Min. Alarm
Alarm [0..3.. [ 130% [ 10%
[
Untermenti | Klemme P7/G2 | Klemme X1/G2
Prog. Ein/-Ausgang | Sammelalarm | Ext. Abschaltung
[
Untermenti | Stromausgang | lout bei Alarm
Stromausgang | 0-20mA [ 130%
I
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|
Untermenti | Kommunikation | Geréteadresse | Baudrate
Schnittstelle | Asci [ o | 4800 Baud
[ Kommunikation _[ Geréateadresse [ Kommunikation
| Hart | 000 | Feldbus PA

Slave Adresse

IdentNr. Selector

Gateway 11/2002

126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Kommunikation | Slave Adr. | Function
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Untermenti | Funktionstest | Funktionstest
Funktionstest | Tout | RAM (ASIC)
|
Untermenti | Detektor I. Rohr | lout bei I. Rohr | Alarm I. Rohr
Detektor |. Rohr | ein [ 130% | ein
|| Schaltschwelle | Abgleich
2300 Hz Detektor I. Rohr
Untermenti | Zahler->V | Zahler->V | Uberlauf -> V
Zahler rlicksetzen 4697.00 m* 250
| Zahler<-R | Zahler<-R | Uberlauf <-R
| riicksetzen | 625.000 m* | 004
| Zahlerfunktion | Netzausfall
_| Standard | riicksetzen
Untermenti | 1. Zeile | 2. Zeile | 1. Zeile muttipl.
Display _| Q [%] | Zahler _| Q [Bargraph]
| 2. Zeile multipl.
| aus
Untermentii | Betriebsart | FlieBrichtung | Richtungsanzeige
Betriebsart | standard | Vor-/Riicklauf | normal
I
Daten aus ext.
EEPROM laden
I
Daten ins ext.
EEPROM speichern
I
Modellnummer 05/02
Teilenummer B.12
I
TAG Nummer
I
Service-Kode
o Hinweis
Informationen zur Meniifihrung des Gerates finden sich im Kapitel ,Parametrierung” der
Betriebsanleitung.
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Fehlermeldungen

6 Fehlermeldungen

Die unten aufgeflihrte Liste der Fehlermeldungen gibt erklarende Hinweise Gber den Display
ausgegebenen Fehlercode. Bei der Dateneingabe tritt Fehlercode 0 bis 9, A, B, C nicht auf.

Fehlercode | Auftretende Systemfehler MaRnahmen zur Beseitigung
0 Rohrleitung nicht geflillt Absperrorgane 6ffnen; Leitungssystem flllen; Detektor
Leerlaufabschaltung abgleichen.
1 A/D-Wandler Durchfluss reduzieren, Absperrorgan drosseln.
Positive oder negative Referenz | Anschlussplatte und Messumformer prifen.
zu klein
3 Durchfluss gréRer 130 % Durchfluss reduzieren, Messbereich andern.
4 Externer Abschaltkontakt betatigt | Ausgangsabschaltung wurde durch Pumpen- oder Feldkontakt
eingeschaltet.
5 RAM fehlerhaft Programm muss neu initialisiert werden.
1. Fehler 5 erscheint im Display; | ABB Serviceabteilung kontaktieren.
2. Fehler 5 erscheint nur im Information: Fehlerhafte Daten im RAM, der Rechner fiihrt
Fehlerspeicher automatisch ein Reset durch und I&dt die Daten aus dem
EEPROM neu ein.
7 Positive Referenz zu grof3 Signalkabel und Magnetfelderregung prifen.
8 Negative Referenz zu grol Signalkabel und Magnetfelderregung prifen.
6 Fehler >V Zahler Vorlauf riicksetzen oder Voreinstellung Zahler neuen
Wert eingeben.
Fehler Zahler < R Zahler Rucklauf riicksetzen oder Voreinstellung Zahler neuen
Wert eingeben.
Fehler Zahler Zahler Vorlauf und Ruicklauf oder Differenzzahler defekt, Zahler
Vorlauf/Rucklauf ricksetzen.
9 Erregerfrequenz fehlerhaft Bei Hilfsenergie 50/60 Hz Netzfrequenz priifen oder bei AC/DC
Hilfsenergie Fehler der Digital-Signalplatte.
A MAX-Alarm Grenzwert Durchfluss verringern.
B MIN-Alarm Grenzwert Durchfluss erhéhen.
C Aufnehmerdaten ungliltig Die Aufnehmerdaten im externen EEPROM sind ungiltig. Im
Untermeni "Aufnehmer" Daten mit den Angaben auf dem
Typenschild vergleichen. Stimmen die Daten Gberein, kann
durch "Store Primary" die Fehlermeldung zurlickgesetzt
werden. Sind die Daten nicht identisch missen zuerst die
Aufnehmerdaten eingegeben werden und dann mit "Store
Primary" abgeschlossen werden, ABB-Service kontaktieren.
10 Eingabe > 1,00 Qmax DN > 10 Messbereich Qmax verkleinern.
m/s
11 Eingabe < 0,05 Qmax DN < 0,5 |Messbereich Qmax vergréRern.
m/s
16 Eingabe > 10 % Schleichmenge | Eingabewert verkleinern.
17 Eingabe < 0 % Schleichmenge Eingabewert vergréf3ern.
20 Eingabe = 100 s Dampfung Eingabewert verkleinern.
21 Eingabe < 0,5 s Dampfung Eingabewert vergroRern (in Abhangigkeit von der
Erregerfrequenz).
22 Eingabe > 99 Gerateadresse Eingabewert verkleinern.
38 Eingabe > 1000 Impulse/Einheit | Eingabewert verkleinern.
39 Eingabe < 0,001 Impulse/Einheit | Eingabewert vergréRern.
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Fehlercode | Auftretende Systemfehler MaRnahmen zur Beseitigung

40 Max. Zahlfrequenz wird Impulswertigkeit verkleinern.

Uberschritten, normierter
Impulsausgang, Wertigkeit (5
kHz)

41 Min. Zahlfrequenz wird Impulswertigkeit vergrofRern.

unterschritten < 0,00016 Hz

42 Eingabe > 2000 ms Impulsbreite | Eingabewert verkleinern.

43 Eingabe < 0,1 ms Impulsbreite Eingabewert vergréRern.

44 Eingabe > 5,0 g/cm3 Dichte Eingabewert verkleinern.

45 Eingabe < 0,01 g/cm3 Dichte Eingabewert vergréfiern.

46 Eingabe zu gro3 Eingabewert Impulsbreite verkleinern.

54 Nullpunkt Aufnehmer > 50 Hz Erdung und Erdungssignale prufen. Abgleich kann durchgefiihrt
werden, wenn der Durchflussaufnehmer mit Flissigkeit geflllt
ist und diese zum absoluten Stillstand gebracht wurde.

56 Eingabe > 3000 Schaltschwelle | Eingabewert verkleinern, Abgleich "Detektor leeres Rohr"

Detektor leeres Rohr prifen.
74/76 Eingabe > 130 % MAX - oder Eingabewert verkleinern.
MIN-Alarm

91 Daten im EEPROM fehlerhaft Daten im internen EEPROM ungiiltig, MalRnahmen siehe
Fehlercode 5.

92 Daten ext. EEPROM fehlerhaft Daten (z.B. Qmax, Dampfung) im externen EEPROM ungiiltig,
Zugriff moglich. Tritt auf, wenn Funktion "Daten ins ext.
EEPROM speichern" nicht ausgefihrt wurde. Mit Funktion
"Daten ins ext. EEPROM speichern" wird die Fehlermeldung
geldscht.

93 Ext. EEPROM fehlerhaft oder Kein Zugriff mdglich, Bauteil defekt. Ist das Bauteil nicht

nicht vorhanden vorhanden, so muss das aktuelle und dem Durchflussmesser
zugehdrige externe EEPROM oberhalb des Displays
eingesteckt werden.

94 Ver. ext. EEPROM fehlerhaft Die Datenbasis ist nicht aktuell zur Softwareversion. Mit
Funktion "Daten aus ext. EEPROM laden" wird ein
automatisches Update der externen Daten durchgefihrt. Die
Funktion "Daten ins ext. EEPROM speichern" 16scht die
Fehlermeldung.

95 Externe Aufnehmerdaten Siehe Fehlercode C.

fehlerhaft

96 Ver. EEPROM fehlerhaft Datenbasis im EEPROM hat eine andere Version wie die
eingebaute Software. Mit Funktion "Update" wird der Fehler
zurlickgesetzt.

97 Aufnehmer fehlerhaft Die Aufnehmerdaten im internen EEPROM sind ungiltig. Mit
Funktion "Load Primary" wird der Fehler zurlickgesetzt. (Siehe
Fehlercode C).

98 Ver. EEPROM fehlerhaft oder Kein Zugriff moglich, Bauteile defekt. Ist das Bauteil nicht

nicht vorhanden vorhanden, so muss das aktuelle und dem Durchflussmesser
zugehoérige EEPROM eingesteckt werden.

99 Eingabe zu grof3 Eingabe verkleinern.

Eingabe zu Kklein Eingabe vergréfRern.
7 Anhang
7.1  Weitere Dokumente

» Betriebsanleitung (D184B132U01)

- Datenblatt (D184S075U01)
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1 Safety

1.1 General Safety Information

The “Safety” chapter provides an overview of the safety aspects to be observed for the
operation of the device.

The device is built based on state-of-the-art technology and is operationally safe. It was tested
and left the factory in a proper state. The requirements in the manual as well as the
documentation and certificates must be observed and followed in order to maintain this state for
the period of operation.

The general safety requirements must be complied with completely during operation of the
device. In addition to the general information, the individual chapters of the manual contain
descriptions about processes or procedural instructions with specific safety information.

Only the observance of all safety information enables the optimal protection of personnel as well
as the environment from hazards and the safe and trouble-free operation of the device.

1.2 Intended use

This device is intended for the following uses:
» To transmit fluid, pulpy or pasty substances with electrical conductivity.

» To measure the flowrate of the operating volume or mass flow units (at constant pressure /
temperature), if a mass engeineering unit is selected.

The following items are included in the intended use:
* Read and follow the instructions in this manual.
+ Observe the technical ratings; refer to the section “Technical limit values”.

+ Use only allowed liquids for measurement; refer to the section “Allowed fluids”.

1.3 Improper use

The following uses of the device are prohibited:

» Operation as a flexible adapter in piping, e.g., to compensate for pipe offsets, pipe vibrations,
pipe expansions, etc.

* Use as a climbing aid, e.g., for assembly purposes.
+ Use as a support for external loads, e.g., as a support for pipes, etc.
+ Material gain, e.g., by painting over the name plate or adding parts by welding / soldering.

* Material loss, e.g., by drilling the housing.

Repairs, alterations and enhancements or the installation of replacement parts is only
permissible as far as described in the manual. Further actions must be verified with ABB
Automation Products GmbH. Excluded from this are repairs performed by ABB-authorized
specialist shops.
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1.4 Technical limit values

The device is designed for use exclusively within the stated values on the name plate and within
the technical limit values specified in the data sheets.

The following technical limit values must be observed:

* The permissible pressure (PS) in the permissible fluid temperature (TS) may not exceed the
pressure-temperature ratings.

+ The maximum operating temperature may not be exceeded.
+ The permitted ambient temperature may not be exceeded.
+ The housing protection class must be observed.

» The flowmeter primary may not be operated in the vicinity of powerful electromagnetic fields,
e.g., motors, pumps, transformers, etc. A minimum spacing of approx. 100 cm should be
maintained. For installation on or to steel parts (e.g., steel brackets), a minimum spacing of
approx. 100 mm should be maintained (based on IEC801-2 and IECTC77B).

1.5 Allowed Fluids

When measuring fluids, the following points must be observed:

+ Fluids may only be used if, based on state-of-the-art technology or the operating experience
of the user, it is assured that chemical and physical properties of the components coming
into contact with the fluids (signal electrodes, ground electrodes, liners and, possibly,
process connections, protective plates or protective flanges) are not affected during the
operating life.

» Fluids with unknown properties or abrasive agents may only be used if the operator can
perform regular and suitable tests to ensure the safe condition of the device.

» Observe the information on the name plate.

1.6  Operator liability

» Before the use of corrosive and abrasive materials to be measured, the operator must clarify
the resistance of all parts that come into contact with the materials to be measured. ABB will
gladly support you with the selection, however, cannot accept any liability.

+ The operators must strictly observe the applicable national regulations in their countries with
regards to installation, function tests, repairs, and maintenance of electrical devices.

1.7  Personnel qualification

The installation, commissioning and maintenance of the device may only be carried out through
trained specialist personell authorized by the plant operator. The specialist personnel must have
read and understood the manual and comply with its instructions.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) EN-5
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1.8 Installation safety information

Observe the following instructions:

» The flow direction must correspond to the direction indicated on the device, if labeled.
+ Comply with the maximum torque for all flange bolts.

+ Install the devices without mechanical tension (torsion, bending).

+ Install flange and wafer units with coplanar counter flanges.

+ Only install devices for the intended operating conditions and with suitable seals.

« Secure the flange bolts and nuts against pipeline vibrations.

1.9 Electrical installation safety information

The electrical connection may only be performed by authorized specialists according to the
electrical plans.

Comply with electrical connection information in the manual. Otherwise, the electrical protection
can be affected.

Ground the measurement system according to requirements.

1.10 Operating safety information

During operation with hot fluids, contact with the surface may result in burns.

Aggressive fluids may result in corrosion and abrasion of the liner or electrodes. As a result,
pressurized fluids may escape prematurely.

Due to wear on the flange seal or process connection gaskets (e.g., aseptic threaded pipe
connections, Tri-Clamp, etc.), a pressurized medium may escape.

When using internal flat gaskets, these can become embrittled through CIP/SIP processes.

1.11 Maintenance and inspection safety information

Warning — Risk to persons!

When the housing cover is open, EMC and protection against contact are suspended. There
are electric circuits within the housing which pose a contact risk.
The auxiliary power must be switched off before opening the housing cover.

Warning — Risk to persons!

The inspection screw (for draining condensate fluid) for devices = DN 450 can be under
pressure. The medium which spurts out can cause severe injuries.
Depressurize pipes before opening the inspection screw.

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02



MRPD Transport

Corrective maintenance work may only be performed by trained personnel.

» Depressurize the device and adjoining lines or containers before removing the device.

» Check whether hazardous materials are used as materials to be measured before opening
the device. Residual amounts of hazardous material may still be present in the device and
could escape when the device is opened.

» As far as provided in the scope of the operational responsibility, check the following items
through a regular inspection:

the pressure-carrying walls / lining of the pressure device
the measurement-related function
the leak tightness
the wear (corrosion)
2 Transport

21 Inspection

Check the devices for possible damage that may have occurred from improper transport.
Damages in transit must be recorded on the transport documents. All claims for damages must
be claimed without delay against the shipper and before the installation.

2.2 General information on transport

Observe the following when transporting the device to the measurement site:

The center of gravity may not be in the center of the device.

The protective pates or dust caps mounted at the process connections of devices equipped
with PTFE/PFA may only be removed before installation. To prevent possible leakage, make
sure that the liner is not cut or damaged.

Flanged units may not be lifted by the transmitter housing or terminal box.

D184B133U02
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2.3 Transport of flanged units smaller than DN 450

Warning — Danger of injuries due to slipping meter.

The center of gravity for the complete device may be higher than the lifting straps.

Make sure the device has not rotated or slipped unintentionally during transport. Support the
meter laterally.

For transport of flanged units smaller than DN 450 use a lifting strap. Wrap the straps around

both process connections when lifting the device. Avoid chains since these may damage the
housing.

G00016

G00018

Fig. 2: Transport of flanged units larger than DN 400
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3 Installation

3.1 Installation Requirements

The device measures the flowrate in both directions. The factory

default is forward flow, as shown in Fig. 3.

EHE
Eﬂ%]z

The following items must be observed:

G00156

Fig. 3

3.1.1 Electrode axis

Electrode axis (1) should be horizontal if at all possible or no more
that 45° from horizontal.

3.1.3 Vertical connections

* Vertical installation for measurement of abrasive fluids, flow

preferably from below to above.

G00039

Fig. 6

3.1.4 Horizontal connections

*  Meter tube must always be completely full.
» Provide for a slight incline of the connection for degassing.

G00041

G00038

Fig. 7

3.1.5 Free inlet or outlet

» Do not install the flowmeter at the highest point or in the draining-
off side of the pipeline, flowmeter runs empty, air bubbles can
form (1).

«  Provide for a siphon fluid intake for free inlets or outlets so that
the pipeline is always full (2).

Fig. 4 1

3.1.2 In- and outlet pipe sections 500040
Straight inlet section Straight outlet section Fig. 8
>3 xDN >2xDN

DN = Flowmeter primary size 3.1.6 Installation in the vicinity of pumps

» Do not install fittings, manifolds, valves etc. directly in front of the
meter tube (1).

» Butterfly valves must be installed so that the valve plate does not
extend into the flowmeter primary.

*  Valves or other turn-off components should be installed in the
outlet pipe section (2).

* For compliance with the measuring accuracy, observe the inlet
and outlet pipe sections.

X (e

3xDN 2xDN

G00037

Fig. 5

*  For flowmeter primaries which are to be installed in the vicinity of
pumps or other vibration generating equip-ment, the utilization of
mechanical snubbers is advantageous.

@

= it []
—t
= fff [|

G00043

Fig. 9

D184B133U02
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3.2 Installation

3.21 Supports for meter sizes larger than DN 400

' Warning - Potential damage to parts!
Improper support for the device may result in deformed housing and damage to internal
® magnet coils.

Place the supports at the edge of the housing (see arrows in the figure).

Devices with meter sizes larger than DN 400 must be mounted with support on a sufficiently
strong foundation.

G00019

Fig. 10: Support for meter sizes larger than DN 400

3.2.2 General information on installation

The following points must be observed during installation:

* The measuring tube must be full at all times.

+ The flow direction must correspond to the indicated direction, if labeled.
* You must comply with the maximum torque for all flange connections.

+ Install the devices without mechanical tension (torsion, bending).

+ Install flange and wafer units with coplanar counter flanges and use only appropriate
gaskets.

» Use only gaskets made from a compatible material for the fluid and fluid temperatures.

» Gaskets must not extend into the flow area since possible turbulence could influence the
device accuracy.

» The pipeline may not cause any unallowable forces or torques on the device.

* Do not remove the plugs in the cable connectors until you are ready to install the electrical
cable.

* A separate transmitter (MAG-XE) must be installed at a largely vibration-free location.

+ Do not expose the transmitter to direct sunlight. Provide appropriate sun protection as
necessary.

*  When selecting the installation site, make sure that moisture cannot penetrate the terminal
housing or transmitter compartment.

4 Note

For additional information about installation conditions and mounting IDMs, refer to the data
sheet for the device.

10 - EN FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.2.3 Mounting the measuring tube

The device can be installed at any location in a pipeline under consideration of the installation
conditions.

Warning - Potential damage to device!

Use of graphite with the flange or process connection gaskets is prohibited. In some
instances, an electrically conductive coating may form on the inside of the measuring tube.
Vacuum shocks in the pipelines should be avoided to prevent damage to the liners (PTFE).
Vacuum shocks can destroy the device.

1. Remove protective plates, if present, to the right and left of the measuring tube. To prevent
possible leakage, make sure that the liner on the flange is not cut or damaged.

2. Position the measuring tube coplanar and centered between the pipes.

3. Install gaskets between the surfaces.

o Note
l For best results, make sure the flowmeter primary gaskets fit concentrically with the measuring
tube.

4. Use the appropriate bolts for the flanges as per the section "Torque information”.
5. Slightly grease the threaded nuts.

6. Tighten the nuts in a crosswise manner as shown in the figure. Observe the torque values
specified under "Torques".

First tighten the nuts to 50% of maximum torque, then to 80% and finally on the third time
tighten to the maximum. Do not exceed the max. torque.

G00034

Fig. 11
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3.2.4 Torque information
Variable
. . . Flanged units process
Nomlgzl size :rzr:slﬂfé Screws Model DE41F, VL\l’ranffs r connections for
DE43F models DE21
and DE23

mm Inch PN Nm Nm Nm
3-8 % 40 4 xM12 8 2,3 6,5

10 " 40 4 xM12 8 7 6,5

15 23 40 4 xM12 10 7 9

20 4" 40 4 xM12 16 11 20

25 1" 40 4 xM12 21 15 32

32 14" 40 4 xM16 34 26 56

40 192" 40 4 xM16 43 33 80

50 2" 40 4 xM16 56 46 30

65 25" 40 8 x M16 39 30 42

80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62

150 6" 16 8 x M20 83

200 8" 16 8 x M20 81

250 10" 16 8 x M24 120

300 12" 16 8 x M24 160

350 14" 16 16 x M24 195

400 16" 16 16 x M27 250

500 20" 10 20 x M24 200

600 24" 10 20 x M27 260

700 28" 10 24 x M27 300

800 32" 10 24 x M30 390

900 36" 10 28 x M30 385
1000 40° 10 28 x M33 480

3.3 Ground

3.3.1

General information on ground connections

Observe the following items when grounding the device:

Use the supplied green/yellow cable as a ground wire.

Connect the ground screw for the flowmeter primary (on flange and transmitter housing) to

the ground.

The terminal box or COPA housing must also be grounded.

For plastic pipes or pipes with insulating lining, the ground is provided by the grounding plate
or grounding electrodes.

When stray currents are present in the pipeline, install a grounding plate at the front and

back of the flowmeter primary.

For measurement-related reasons, the potentials in the ground and in the pipeline should be

identical.

An additional ground via the terminals is not required.

Note

If the flowmeter primary is installed in plastic pipeline, or in pipelines with an insulating lining,
transient current may flow through the grounding electrode in special cases. In the long term,
this may destroy the flowmeter primary, since the ground electrode will in turn degrade
electrochemically. In these special cases, the connection to the ground must be performed
using grounding plates.

12 -EN
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Flange design

- G00115

Wafer design

Fig. 12

3.3.3 Metal pipe with loose flanges

Flange design

G00116

Wafer design

Fig. 13

3.3.4 Non-metallic pipes or pipes with insulating liner

I
I
I
I o]
1 I
| l .
! I [T !
: : :
1 I
! I
LLIJ ! '
2 I [
I L
3 = = ' = G00117
Flange design Wafer design
Fig. 14

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE)
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3.3.5 Flowmeter primary in stainless steel design, model DE 21 and DE 23

Ground the stainless steel model as shown in the figure. The measuring agent is grounded via
the adapter (1) and an additional ground is not required.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Ground for units with hard or soft rubber liners

For devices with meter sizes DN125 and larger, the liner contains a conductive element. This
element grounds the fluid.

3.3.7 Ground for devices with protective plates

The protective plates are used to protect the edges of the liner in the measuring tube, e.g., for
abrasive fluids. In addition, they function as a grounding plate.

* For plastic or pipes with insulating lining, electrically connect the protective plate in the same
manner as a grounding plate.

3.3.8 Ground with conductive PTFE grounding plate

For devices with a meter size between DN 10 ... 150, grounding plates made of conductive
PTFE are available. These are installed similar to conventional grounding plates.

14 - EN FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Electrical connection

3.41 Preparing the signal and excitation current cable

Cut to length and terminate the cable as shown.

o Note
l Use wire end sleeves.
80
15,5 75
17 |-
”&47
pra— —
G00162
Fig. 16
A 1 B —
S 2 o= 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Transmitter side Flowmeter primary side
Fig. 17
1 Measurement potential, yellow 4 Electrode signal line, blue
2 white 5 SE clamp (shield)
3 Electrode signal line, red
o Note
l The shields may not touch (signal short circuit).

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) EN-15
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Observe the following items when routing cables:

+ The signal and excitation current cable carries a voltage signal of only a few millivolts and
therefore must be routed the shortest distance possible. The maximum permissible signal
cable length is 50 m.

» Avoid routing the cable in the vicinity of electrical equipment or switching elements that can
create stray fields, switching pulses and induction. If this is not possible, run the
signal/excitation current cable through a metal pipe and connect this to the ground.

+ All leads must be shielded and connected to station ground.

« Do not run the signal cable over junction boxes or terminal blocks. A shielded excitation
cable (white) is run parallel to the signal lines (red and blue). As a result, only one cable is
required between the flowmeter primary and the transmitter.

+ To shield against magnetic interspersion, the cable contains outer shielding that is attached
to the SE clamp.

* Make sure during installation that the cable
is provided with a water trap (1). For vertical 1
installation, align the cable glands pointing
downward. ﬂ . LT
—_ G00058
Fig. 18

3.4.2 Signal and excitation cable connection for model FXE4000 (MAG-XE)

The flowmeter primary is connected to the V2 N
transmitter via the signal / excitation current i i
cable (part no. D173D025U01). The coils of G} ot G}
the flowmeter primary are supplied with a field e[ | o
voltage by the transmitter over terminals 1 1[2][s ffl
M1/M2. Connect the signal/excitation current \\C )
cable to the flowmeter primary as shown inthe | 2~
figure. 3
1 7
1 oo e @
2 blue { —1J
3 yellow x. . . j/
4 SE clamp —————
5 Signal cable
6 Ground connection S
7 white 6
G00144
Fig. 19
Terminal designation Connection
142 Wires for the measuring signal.
3 Internal lead (yellow), measurement potential.
M1 + M2 Connections for magnetic field excitation.
SE Outer cable shield.

16 - EN
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3.4.3 Connection for protection class IP68

For flowmeters primary with protection class IP 68, the maximum flooding height is 5 m. The
supplied cable (part no. D173D025U01) fulfills all submersion requirements

B
[

)| a]

Y

G00171

Fig. 20
1 Max. flooding height 5 m

3.4.3.1 Connection

1. Use the signal cable (part no. D173D025U01) to connect the flowmeter primary and the
transmitter.

Connect the signal cable in the terminal box of the flowmeter primary.
Route the cable from the terminal box to over the maximum flooding height of 5 m.

Tighten the cable gland.

AR

Carefully seal the terminal box. Make sure the gaskets for the cover are seated properly.

Caution - Potential damage to parts!

The jacket of the signal cable must not be damaged. Otherwise, the protection class IP 68 for
the flowmeter primary cannot be ensured.

o Note
1 As an option, the flowmeter primary can be ordered with signal cable already connected to the
terminal box.

3.4.3.2 Potting the connection box

If the terminal box is to be potted on-site, a special potting compound can be ordered separately
(order no. D141B038UO01). Potting is only possible if the flowmeter primary is installed
horizontally.

Observe the following instructions during work activity:

Warning - General hazards!

The sealing compound is toxic. Observe all relevant safety measures.

Risk notes: R20, R36/37/38, R42/43

Harmful by inhalation. Avoid direct skin contact. Irritating to eyes.

Safety advice: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Wear suitable protective gloves and ensure sufficient ventilation.

Follow the instructions that are provided by the manufacturer prior to starting any
preparations.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) EN-17
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Preparation

Complete the installation before beginning sealing activities in order avoids moisture
penetration. Before starting, check all the connections for correct fitting and stability.

Do not overfill the terminal box. Keep the potting compound away from the O-ring and the
seal/groove (see below).

Prevent the potting compound from penetrating a conduit if an NPT 2" thread is used.

Procedure

I

Remove the outer wrapper by cutting with scissors where indicated.

Remove the rubber end caps from the centre clip. Remove the clip.

Knead both components thoroughly until a uniformly blend is reached.

Cut open the bag at a corner.

Carefully fill the terminal box with potting compound until the connecting cable is covered.

Wait before closing the cover in order to allow the compound to dry, and to release any
possible gas.

Ensure that the packaging material and the drying bag are disposed of in an environmentally
sound manner.

G00167

Fig. 21

1

Packaging bag 4 Sealing compound

2 Drying bag 5 Filling height

3 Clamp
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3.4.4 Interconnection Diagrams

3.4.41 FXE4000 (COPA-XE), analog communication (incl. HART)

Fig.

6

b)[10]| 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L @f
N —
1 2 3 4 5 PE
G00061
22

a) Scaled pulse output, passive:

Pulse width adjustable from 0.1 to 2000 ms, terminals V8, V9, function E9, C9
Optocoupler specifications: fax 5 kHz, 0 V< Ucg. <2V, 16 V=S Ugey <30V,
OMA<Icen=<0.2mA, 2 mA < IcgL <220 mA

b) Scaled pulse output, active:

Pulse width adjustable from 0.1 to 2000 ms, terminals V8, V9, function 9, 10

20 mA <1 =150 mA, fax < 4 Hz, pulse width < 50 ms, pulse Tiey < 25 ms; on/off ratio: 1:4
(Ton & Tot), frax 5 kHz, 2mA<1<20mA; 16 V<U<30V

Contact output:

Function selectable via software to system monitor, empty pipe, max.-min.-alarm or V/R
contact output*, terminals G2, P7

Optocoupler specifications: .« 5 kHz,

OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;

OmMA<Icen <0.2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Contact input:

Function selectable via software as external zero return, external totalizer reset, external
totalizer stop, terminals G2, X1

Optocoupler specifications: 16 V< U <30 V, Ri =2 kQ

Current output:

Adjustable, terminals +/-, Current < 600 Q for 0/4 ... 20 mA,

Current <1200 Q for 0/2 ... 10 mA, Current <2400 Q for 0 ... 5 mA,

Option: HART-Protocol

Supply Power:

See name plate

Functional ground

*) The default factory setting is the “forward direction” signal.

D184B133U02
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), digital communication
Valid for PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA- )
2| ux|ve|P7| Al B |+ |-]|]|2]1+
|
3|ux|ve|P7|+vD| A | B |GND | N | L ;
©) T
4 FF+| FF- T PE W

6 = G00064

Fig. 23

1 PROFIBUS PA:
Terminals PA+, PA-: Connection for PROFIBUS PA according to IEC 61158-2 (Profile
3.0), U=9-32V, =13 mA (normal operation); 17 mA (fault condition / FDE)

2 ASCII-Protocol (RS485):
Terminals Ux, V8: Scaled pulse output, passive (Optocoupler), pulse width adjustable
between 0.1 ms to 2000 ms,
Optocoupler specifications: fax 5 kHz, 0 V< Ucg. <2V, 16 V< Ugey <30V,
OmA=< lcen < 0.2mA,2mA=< lceL < 220 mA
Terminals Ux, P7: Contact output, function selectable via software e.g. to system monitor,
empty pipe, max. — min. —alarm or V/R contact output
Optocoupler specifications: fax 5 kHz, 0V < Ugg. <2V, 16 V< Ucgy <30V,
OmMA<Icen <0.2mA, 2 mA < Ige. <220 mA
Terminals A, B: Serial data link RS485 for communication using ASCII-Protocol
Terminals +, -: Current output, terminals: +/-, current < 600 Q for 0/4 to 20 mA

3 PROFIBUS DP:

Like design 2 but terminals +VD, A, B, GND connection for PROFIBUS DP according to
EN 50170

4 FOUNDATION Fieldbus:

Terminals FF+, FF-: Connection for FOUNDATION Fieldbus (H1) according to IEC 61158-
2,U=9..32V, =13 mA (normal operation); 17 mA (fault condition / FDE)

Supply Power:
See name plate
6 Functional ground

()}
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analog communication (incl. HART)

A 10] 9

colE9 21+ __|__
vo|vs|p7[az|x1] + |- [N] L I%_I §|M1|r\/12|2s|2|1|1s|3||%| 6
] -
SENERERY & P Br
1 23 4 5 | L
7 8 9 10 11
— o
&> P D
§t_—:/

[ 0= [0 ClE|B

G00065)

Fig. 24

1 a) Scaled pulse output, passive:
Pulse width adjustable from 0.1 to 2000 ms, terminals V8, V9, function E9, C9
Optocoupler specifications: fax 5 kHz, 0 V< Ucg <2V, 16 V=S Uy <30V,
OMA<S<Icen=<0.2mA, 2 mA < lcgL <220 mA
b) Scaled pulse output, active:
Pulse width adjustable from 0.1 to 2000 ms, terminals V8, V9, function 9, 10
20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, pulse width < 50 ms, pulse T4y < 25 ms; on/off ratio: 1:4
(Ton & To), frnax 5 kHz, 2mA<1<20mA; 16 V=sU<30V

2 Contact output:
Function selectable via software to system monitor, empty pipe, max.-min.-alarm or V/R
contact output*, terminals G2, P7
Optocoupler specifications: f.x 5 kHz, 0 V < Ugg. <2V, 16 V< Ucgy <300V,
OmA<Icen <0.2mA, 2 mA < Icg. £220 mA

3 Contact input:
Function selectable via software as external zero return, external totalizer reset, external
totalizer stop, terminals G2, X1
Optocoupler specifications: 16 V< U <30V, Ri =2 kQ

4 Current output:

Adjustable, terminals +/-, Current < 600 Q for 0/4 ... 20 mA,
Current < 1200 Q for 0/2 ... 10 mA, Current <2400 Q for 0 ... 5 mA,
Option: HART-Protocol

5 Supply Power:
See name plate

6 Functional ground

7 White 9 Red 11 Steel shielding
8 Blue 10 Yellow

A Converter B Flowmeter primary

*

~

The default factory setting is the “forward direction” signal.
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), digital communication
Valid for PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B | + - 2- | 1+ LU DD
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L | j___
4 [ T |M1|M2|28|2|1|1S|3||% 6 )
A |
PE = §§ < 50m
&> P K
] ;% = 6
7 8 9 |10 | M1 i
— R :
& P H |
I FEEN B
= G00066
Fig. 25

1 PROFIBUS PA:

Terminals PA+, PA-: Connection for PROFIBUS PA according to IEC 61158-2 (Profile
3.0),U=9-32V, =13 mA (normal operation); 17 mA (fault condition / FDE)

2 ASCII-Protocol (RS485):
Terminals Ux, V8: Scaled pulse output, passive (optocoupler), Pulse width adjustable
between 0.1 ms to 2000 ms,
Optocoupler specifications: f.x 5 kHz, 0 V < Ugg. <2V, 16 V< Ucgy <300V,
OmA<Icen <0.2mA, 2 mA < Icg. £220 mA
Terminals Ux, P7: Contact output, function selectable via software e.g. to system monitor,
empty pipe, max. — min. —alarm or V/R contact output
Optocoupler specifications: f.x 5 kHz, 0 V< Ucg, <2V, 16 V=S Uy <30V,
OMAS<Icen=<0.2mA, 2 mA < lcg. <220 mA
Terminals A, B: Serial data link RS485 for communication using ASCII-Protocol
Terminals +, -: Current output, terminals: +/-, current < 600 Q for 0/4 to 20 mA

3 PROFIBUS DP:

Like design 2 but terminals +VD, A, B, GND connection for PROFIBUS DP according to
EN 50170

4 FOUNDATION Fieldbus:

Terminals FF+, FF-: Connection for FOUNDATION Fieldbus (H1) according to IEC 61158-
2,U=9..32V, =13 mA (normal operation); 17 mA (fault condition / FDE)

5 Supply Power:
See name plate

6 Functional ground

7 White 9 Red 11 Steel shielding
8 Blue 10 Yellow

A Converter B Flowmeter primary
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4 Startup Operation

4.1 Preliminary checks prior to start-up

The following points must be checked before commissioning:
» The auxiliary power must be switched off.

» The auxiliary power must match the specifications started on the name plate.

o Note
The connections for the auxiliary power can be found under the cover (1) in the connection
area.
4 1
= |
® WEY] ®
G2
P ‘
V8
Vo)
I G00168
Fig. 26
1 Cover

* The pin assignment must correspond to the connection diagram.
* The unit must be grounded properly.
* The temperature limits must be observed.

+ The EEPROM (1) must be plugged on the display board in the transmitter. The EEPROM is
labeled with an order number and an end number. The end number can be found on the
name plate of the corresponding flowmeter primary. These numbers must be identical.

G00147

Fig. 27
1 EEPROM
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+ The flowmeter primary must be installed at a largely vibration-free location.

* The flowmeter primary and the converter must be assigned properly for the model FXE4000
(MAG-XE). The flowmeters primary have an end number of X1, X2, etc., on the name plate.
The transmitters have the end numbers Y1, Y2, etc. End numbers X1 and Y1 are considered
a unit.

* Pulse output setting.

The pulse output can be operated as active output (24 VDC pulse) or as passive output
(optocoupler). Settings for the pulse output are shown in the following figure.

> [ofte [[ofte[[ =]

G00163

w o[ ||l =]

Fig. 28 Setting the pulse output using jumpers

A Pulse passive 1 Display board

B Pulse active

4.2 Commissioning the unit

4.21

Switching on auxiliary power

After switching on the auxiliary power, the flowmeter data in the external EEPROM is compared
with the data saved internally. If the data is not identical, the transmitter uploads data from the
external EEPROM automatically. Once completed, the message “Primary data are loaded” is
displayed. The measuring equipment is now ready for operation.

The display shows the current flowrate.

4.2.2 Device configuration

The parameter setting can be done prior shipment in accordance to customer specifications
upon request. If no customer information is available, the device is delivered with factory
settings.

On-site configuration requires only a few parameter settings. For information on settings, refer
to the chapter "Parameterization". A short overview of the menu structure can be found in the
section "Parameter overview".

The following parameters should be checked or set before start-up:
1. Flow range (menu items “Range” and “Unit”).

The device is set to the largest flow range, unless other customer information is available.
The ideal flow range is approximately 2-3 m/s. First set the engineering unit of the flow range
(e.g., m3/h or I/s) under menu item “Unit”, and then set the flow range end value under
“Range”. The smallest and largest possible flow range end values are shown in the following
table.

Note
The flow range end value is fixed for custody transfer devices.

24 -EN
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RpD Startup Operation
Flow range end value
Nominal size minimum (0.5 m/s) maximum (10 m/s)
3 0.2 I/min 4 |/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 I/min 45 I/min
15 5 1/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m/h 120 m*h
80 9 mh 180 m’/h
100 12 m°h 240 m*h
Flow range end value
Nominal size minimum (0.5 m/s) maximum (10 m/s)
125 21 m’/h 420 m°/h
150 30 m’h 600 m°/h
200 54 m°h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m’/h 2400 m°h
350 165 m°/h 3300 m’h
400 225 m°/h 4500 m’h
450 300 m’h 6000 m>/h
500 330 m’h 6600 m>/h
600 480 m’h 6900 m*/h
700 660 m°/h 13200 m°/h
800 900 m*/h 18000 m*/h
900 1200 m°/h 24000 m*h
1000 1350 m°/h 27000 m*h
. Current output (menu item “Current output”)
Select the desired current range (0 ... 20 mA or 4 ... 20 mA)
3. For devices with a fieldbus, the bus address must be set (menu item “Data Link”).
4. Pulse output (menu items “Pulse factor’ and “Unit”).
To set the number of pulses per volume flow unit, a unit for the totalizer (e.g., m3 or ) must
be selected under “Unit”. Afterward the number of pulses has to be entered in the menu item
“Pulse factor”.
Pulse width (menu item “Pulse width”)
The pulse width at terminals V8 and V9 can be set between 0.1 ms and 2,000 ms.
System zero adjustment (menu item “System zero adjustment”)
The fluid in the flowmeter primary must be at absolute zero. The flowmeter primary must be
full. Select the menu “System zero adjustment”. Next press ENTER. Use the STEP key to
call up “automatic” and select ENTER to start the adjustment. During the automatic
adjustment, the flowmeter primary counts from 255 to 0 in the second display line. The
system zero point adjustment is completed when the counter reaches zero. The adjustment
lasts approx. 20 seconds.
D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) EN-25
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7 Detector empty pipe

(menu item “Detector e. pipe”), for devices with meter size DN10 and larger

The measuring tube for the flowmeter primary must be full. Select the menu “Detector e.
pipe”. Next press ENTER. Use the STEP key to call up “Adjust detector e. pipe” and select
ENTER to start the adjustment. A number is displayed. Use the STEP or DATA key to
change to the value 2000 £ 25 Hz. To accept this value, press ENTER.

Now empty the pipeline. The adjustment value displayed must rise above the value set in the
“Threshold” menu. This ensures the empty pipe detector is adjusted.

@ Note

l When configuration is complete, all data must be saved. To do so, call up the menu item
“Save data to ext. EEPROM” and select ENTER.

5 Parameterization

5.1 Data entry

Use the keys (3) to enter data when housing is open. If closed, use the magnet stick (6) and the
magnet sensors. The stick is held over the appropriate NS symbol.

Standard application

6—, « WAGNETR Abs @ cootas
Fig. 29
1 Plug-in EEPROM 4 Magnet sensor STEP
2 Magnet sensor DATA/ENTER 5 Magnet sensor C/CE
3 Operator keys 6 Magnet
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When entering data, the transmitter remains online, i.e., current and pulse outputs show the
current operating mode. The functions of the individual keys are explained in the following:

C/CE Toggle between operating mode and menu.

sTEpJ  The STEP key is one of two arrow keys. Use STEP to scroll forward
through the menu. All the desired parameters can be called up.

DATAT The DATA key is one of two arrow keys. Use DATA to scroll backward
through the menu. All the desired parameters can be called up.

ENTER The ENTER function requires that both arrow keys, STEP and DATA, be
pressed simultaneously. ENTER has the following functions:

» Turn on/off Program protection.

» Access the parameter to be changed and set the new, selected or
default parameter.

The ENTER function is only active for 10 seconds. If no entries are made
during this period, the old value is displayed on the transmitter.

ENTER function for magnet stick operation

The ENTER function is initiated when the DATA/ENTER sensor is activated for more than 3
seconds. The display flashes to indicate that the function is active.

There are two different methods of entering data:
* Numeric entry
+ Entry from specified table

o Note

l When entering data, the values are checked for plausibility and, if necessary, rejected with an
appropriate message.
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5.2 Entering data in “short form”

Plan Input Display information
Starting point for “Process information” —F98.14 %
— F 12.000 m*
1. Open menu. CICE Any parameter
is displayed
v
2. Find parameter "Programming protection”. STEP or DATA "Program protection”
On
v
3. Switch off “Programming protection” ENTER "Program protection”
/ \ Off
Direct numeric entry Entry from table
Plan Input Display information Plan Input Display information
4. Find parameter STEP or DATA “Range” 4. Parameter “Submenu  STEP or Submenu
“Range”. 1800.00 m¥h unit”. DATA Unit
v v
5. Change parameter ENTER “Range” 5. Change parameter ENTER Unit “Range”
"Range”. - m¥h m?h. m/h
v v
“Range” 6. Find desired value, STEP or Unit “Range”
6240,00m%h e.g., m*/min. DATA me/min
6. Enter the desired value Ao v
in the sequence. 6 x DATA 7. Setvalue. ENTER "Please wait"
STEP
2 x DATA v
UL 8. Anew valueis Unit “Range”
4 x DATA displayed. m?3/min
STEP
STEP v
10 x DATA 9. Exit menu. CICE
STEP
STEP
v
7. Set value. ENTER "Please wait"
8. Anew value is “Range”
displayed.
v 6240,00 m¥h
9. Exit menu. C/ICE
v v
10. Find parameter "Programming protection”. STEP or DATA "Program protection”
Off
v
11. Switch on “Programming protection”. ENTER "Program protection"
On
v
12. End point for process information C/ICE — F98.14 %
(transmitter remains online). — F12.000 m*
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5.3 Parameter overview in “short form”

*Prog. Protection*
On

_| *Prog. Protection*
| off

| Prog. Prot. Code

[ o

I *Prog. Protection*
| off

Prog. Prot. Code

| Old PP Code?

| New PP Code?

On | o [ o
I
Language
English
I
Submenu _| Meter size _| Span Cs 6.25 Hz | Zero Cz 6.25Hz
Primary | DN250 10In | 56.123 % | 0.1203%
| Short model no. | Orderno.
| DEA4... | 000195368/X001
Cal-fact 10m/s
1800.00 m*h
I
Range
400.00 m?h
I
Pulse factor
1.0000 /m?
I
Pulse width
30.000
I
Low flow cut-off
1.000 %
I
Damping
10.0000 sec
I
Filter
On
I
Density
2.54300 g/cm?®
System zero adj _[ System zero ad;. _[ System zero adj.
3.5Hz | manual | automatic
I
Submenu _[ Range Unit _[ Totalizer Unit _[ Unit factor
Unit [ ifs [ me | 3785.41 liter
_| Unit name _| Prog. Unit
| kgal /s /min /h | without density
Submenu _| Error log _| Max. alarm _| Min. alarm
Alarm [0..3.. [ 130% [ 10%
|
Submenu | Terminal P7/G2 | Terminal X1/G2

| general alarm

| Ext. Zero Return

Prog. Input/output
[

Submenu
Current output

| Current output

[ 0-20mA

| lout at alarm

[ 130%

D184B133U02
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I
Submenu | Communication | Instr. adress | Baudrate
Data link | asci [ o | 4800 Baud
I Communication _[ Instr. address I Communication
| HART | 000 | Profibus PA
|| Slave address | 1D no Selector | Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Communication | Slave address. | Function
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Submenu | Function test | Function test
Function test | Tout | RAM (ASIC)
I
Submenu || Detector e pipe | loutat empty pipe | alarm empty pipe
Detector e pipe [ on [ 130% on
|| threshold Adjust
2300 Hz Detector e pipe
Submenu | Totalizer -> F || Totalizer ->F || Overflow -> F
Totalizer reset 4697.00 m* 250
_| Totalizer <-R _| Totalizer <-R _| Overflow <- R
| reset | 625.000 m* | 004
I Totalizer function _[ Power outage
_| Standard | reset
Submenu | 1st Line _| 2nd line | 1st Line multipl.
Display _I Q [%] | Totalizer _I Q [Bar graph]
| 2nd Line multipl.
| off
Submenu | Operating mode | Flow direction | Flow indication
Operating mode | standard | Forward / Reverse | normal
I
Load Data from ext.
EEPROM
I
Store Data to ext.
EEPROM
I
Model number 05/02
Part number B.12
I
TAG number
I
Service code
o Note
For information about menu navigation for the device, refer to the the “Parameterization”
section of the operating instructions.
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6 Error messages

The following list of error messages provides explanations of the error codes shown in the
display. When entering information, the error codes 0 to 9, A, B, C do not appear.

Error code |System errors Error removal

0 Pipeline not filled. Open shut-off devices; fill pipeline; adjust Detector empty pipe
cut-off

1 A/D converter Reduce flowrate, throttle shut-off device.

2 Positive or negative reference Check connection board and transmitter.

too small

3 Flowrate greater than 130% Reduce flowrate, change flow range.

4 External zero return activated Zero return activated by pump or field contact.

5 RAM defective Program must be reinitialized.

1. Error 5 appears in the display: | Contact ABB Service department.
second error 5 appears in Error | Information: Corrupted data in RAM, computer automatically
log only resets and uploads data from EEPROM.

7 Positive reference is too large Check signal cables and magnetic field excitation.

8 Negative reference is too large Check signal cables and magnetic field excitation.

6 Error >V Reset forward totalizer or preset new values in totalizer.

Error totalizer <R Reset reverse totalizer or preset new values in totalizer.
Error totalizer Forward/reverse or difference totalizer is defective
Reset forward/reverse totalizer

9 Excitation frequency is incorrect | Check line frequency for supply power 50/60 Hz or for AC/DC
auxiliary power error in the digital signal board.

A MAX alarm limit value Reduce flowrate.

B MIN alarm limit value Increase flowrate.

C Flowmeter primary data invalid The data for the flowmeter primary in the external EEPROM is
invalid. Compare data in the submenu “Flowmeter primary” with
data listed on the name plate. If the values match, use “Store
primary” to reset the error message. If the values are not
identical, the flowmeter primary data must first be reentered and
must then be completed with "Store primary". Contact ABB
Service.

10 Entry > 1.00 Range DN > 10 m/s | Reduce flow .

11 Entry > 0.05 Range DN > 0.5 m/s | Increase flow range.

16 Entry > 10% low flow cut-off Decrease input value.

17 Entry < 0% low flow cut-off Increase input value.

20 Entry =2 100 s Damping Decrease input value.

21 Entry < 0.5 s damping Increase entry value (as a function of the excitation frequency).

22 Entry > 99 device address Decrease input value.

38 Entry > 1000 pulse/unit Decrease input value.

39 Entry < 0.001 pulse/unit Increase input value.
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Error code |System errors Error removal

40 Max. pulse frequency exceeded, |Reduce pulse factor.

scaled pulse output, pulse factor
(5 kHz)

41 Min. pulse frequency below limit | Increase pulse factor.

< 0.00016 Hz

42 Entry > 2000 ms pulse width Decrease input value.

43 Entry < 0.1 ms pulse width Increase input value.

44 Entry > 5.0 g/lcm’ density Decrease input value.

45 Entry < 0.01 g/lcm® density Increase input value.

46 Input too large Reduce pulse width entry value.

54 Zero flowmeter primary > 50 Hz | Check the ground and ground signals. Adjustment can be made
if the flowmeter primary is filled with fluid and the flowrate is
Zero.

56 Entry > 3000 threshold Reduce entry value, check “Detector empty pipe” adjustment.

Detector empty pipe

74/76 Entry > 130% MAX — or MIN Decrease input value.

alarm

91 Data in internal EEPROM invalid | Data in internal EEPROM invalid, for corrective measures, see
Error code 5.

92 Data in ext. EEPROM incorrect | Data (e.g., R, damping) in external EEPROM is invalid, access
possible. Occurs when function “Store data in ext. EEPROM”
was not called. Use the function "Store data to ext. EEPROM”
to clear the error message.

93 Ext. EEPROM is incorrect or not | No access possible, component defective. If the component is

installed not installed, the current ext. EEPROM that belongs to the
flowmeter must be plugged in above the display.

94 Ver. ext. EEPROM incorrect The database has not been updated to the present software
version. Use the function "Load data from ext. EEPROM” to
automatically update the external data. Use the function "Store
data to ext. EEPROM” to clear the error message.

95 External flowmeter primary data | See error code C.

incorrect

96 Ver. EEPROM incorrect Database version in the EEPROM is different from the installed
software. Clear the error by selecting "Update".

97 Flowmeter primary incorrect The data for the flowmeter primary in the internal EEPROM is
invalid. Clear the error by selecting "Load primary". (see error
code C)

98 Ver. EEPROM is incorrect or not | No access possible, components defective. If the component is

installed not installed, the current EEPROM that belongs to the
flowmeter must be plugged in.

99 Input too large Reduce input value.

Entry is too small. Increase input value.
7 Appendix

7.1 Additional documents

» Operating Instructions (D184B132U02)
« Data Sheet (D184S075U02)
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1 Sécurité

1.1 Généralités relatives a la sécurité

Le chapitre ,Sécurité” donne un apercu des aspects liés a la sécurité a observer pour le
fonctionnement de I'appareil.

L’appareil est construit selon les régles techniques en vigueur et son fonctionnement est fiable.
Il a été testé et a quitté I'usine dans un état parfait du point de vue des réglements de sécurité.
Afin de préserver cet état pour la durée de fonctionnement, les indications des instructions de
service, de la documentation en vigueur et des certificats d’homologation doivent étre
respectées et suivies.

Les consignes de sécurité d’ordre général doivent impérativement étre observées lors de
I'utilisation de l'appareil. Au-dela des consignes d’ordre général, les différents chapitres des
instructions de service contiennent les descriptions des versions antérieures ou des instructions
d'action assorties de consignes de sécurité concrétes.

Seule I'observation des consignes de sécurité permet d'assurer la protection optimale du
personnel et de I'environnement contre d'éventuels dangers et le fonctionnement fiable et sans
incidents de l'appareil.

1.2 Utilisation conforme a 'usage prévu

Cet appareil est utilisé pour les applications suivantes :

» Pour I'acheminement de produits de mesure liquides, pulpeux ou pateux électriquement
conductibles.

» pour la mesure du débit du volume d’exploitation ou des unités de masse (a pression/
température constante) en cas de sélection d’'une unité de masse physique.

Les points suivants font également partie de I'utilisation conforme a I'usage prévu :
» Observer et suivre impérativement les instructions de cette notice d'emploi.

* Les valeurs techniques limite doivent étre respectées, voir chapitre « Valeurs techniques
limite ».

» Mesurer seulement sur les produits autorisés, voir chapitre "Produits de mesure autorisés".

1.3 Utilisation non-conforme a 'usage prévu

Les utilisations suivantes de I'appareil sont interdites :

« L’utilisation comme piéce de compensation élastique dans des canalisations, p. ex. pour
compenser des déports, des oscillations, des dilatations de tubes, etc.

« L'utilisation comme aide a la montée, p. ex. pour des besoins de montage.

« L'utilisation comme support de charges externes, p. ex. comme support de canalisations,
etc.

+ Application de matiére, p. ex. par revernissage de la plaque signalétique ou soudage ou
assemblage de piéces par brasage

+ Enlévement de matiére, p. ex. par pergage du boitier.

Les réparations, les modifications et les adjonctions ou le montage de piéces de rechange ne
sont autorisés que dans la mesure ou ils sont décrits dans les instructions. Toute autre activité
doit se faire en accord avec ABB Automation Products GmbH. A l'exception toutefois des
réparations effectuées par les ateliers spécialisés agréés par ABB.
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1.4 Valeurs techniques limites

L’appareil est exclusivement destiné a I'exploitation dans le cadre des valeurs techniques
limites mentionnées sur la plaque signalétique et sur les fiches techniques.

Respecter les valeurs techniques limites suivantes :

La pression admissible (PS) et la température admissible du produit de mesure (TS) ne
doivent pas dépasser les valeurs de pression ou de température (caractéristiques p/T).

La température de service maximale ne doit pas étre dépassée.
La température ambiante admissible ne doit pas étre dépassée.
L'indice de protection de I'appareil doit étre respecté lors de la mise en oeuvre.

Le débitmétre ne doit pas étre utilisé a proximité de puissants champs électromagnétiques,
p. ex. les moteurs, les pompes, les transformateurs, etc. Observer une distance minimale
d’env. 100 mm. Lors du montage ou sur des piéces en acier (p. ex. poutres en acier), il faut
respecter une distance minimale de 100 mm (Ces valeurs ont été déterminées en référence
a la norme IEC801-2 ou IECTC77B).

1.5 Produits de mesure autorisés

Lors de la mise en oeuvre des produits de mesure, il faut respecter les points suivants :

N’utiliser que des produits de mesure (fluides) pour lesquels, selon les régles de 'art ou
I'expérience d’exploitation de I'exploitant, il est garanti qu’ils ne nuisent pas aux propriétés
chimiques et physiques des matériaux des composants (I'électrode de mesure, le cas
échéant I'électrode de mise a la terre, le revétement, I'élément de raccordement, le disque
de protection ou encore la bride de protection) et indispensables a la sécurité d’exploitation
en contact avec les produits de mesure.

N'utiliser des produits de mesure (fluides) aux propriétés inconnues ou des produits de
mesure abrasifs que lorsque I'exploitant est en mesure de garantir I'état sir de I'appareil par
la mise en place d’un contréle régulier et approprié.

Observer impérativement les indications de la plaque signalétique.

1.6 Obligations de I’exploitant

Avant de mettre en oeuvre les capteurs de mesure sur des produits corrosifs et/ou abrasifs,
I'exploitant doit s’assurer de la résistance de toutes les piéces en contact avec le fluide. ABB
vous assiste volontiers pour le choix, mais ne peut engager sa responsabilité.

L’exploitant doit systématiquement respecter les prescriptions nationales en vigueur dans
son pays en matiére d'installation, de contrble de fonctionnement, de réparation et de
maintenance d'appareillages électriques.

1.7 Qualification du personnel

L’installation, la mise en service et I'entretien de I'appareil ne doivent étre confiés qu’a du
personnel spécialisé diment formé et autorisé a le faire par I'exploitant du site. Le personnel
spécialisé doit avoir lu et compris les instructions de service et en respecter les consignes.

D184B133U02
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1.8 Consignes de sécurité relatives au montage

Observer les recommandations suivantes :

* Le sens d’écoulement doit correspondre avec l'identification sur I'appareil, si elle existe.
* Respecter le couple de serrage maximal pour les vis de la bride.

* Monter les appareils sans contraintes mécaniques (torsion, flexion).

» Monter les appareils a brides et les modéles entre brides avec des contrebrides a faces
planes et paralléles.

+ Ne monter les appareils que pour les conditions de service prévues et équipés des joints
appropriés.

+ En cas de vibrations des tuyauteries, bloquer les vis et les écrous de la bride.

1.9 Consignes de sécurité relatives a I'installation électrique
Le raccordement électrique ne doit étre réalisé que par du personnel spécialisé agréé et
conformément aux schémas électriques.

Respecter les indications liées au raccordement électrique sous peine de porter éventuellement
préjudice a l'indice de protection électrique.

Mettre le systéme a la terre conformément aux exigences.

1.10 Consignes de sécurité relatives au fonctionnement

En cas d’écoulement de fluides chauds, le contact avec la surface peut occasionner des
bralures.

Les fluides agressifs ou corrosifs peuvent endommager le revétement ou les électrodes. Ce qui
peut provoquer I'éjection prématurée de fluides sous pression.

La fatigue du joint de la bride ou des joints des raccords processus (p. ex. raccord alimentaire
aseptisé, Tri-Clamp, etc.) peut provoquer I'éjection du fluide sous pression.

En cas d'utilisation de joints toriques internes, les processus CIP/SIP peuvent les fragiliser.

1.11 Consignes de sécurité en matiére de contréle et de maintenance

Avertissement — Danger pour les personnes !

En cas d'ouverture du couvercle de I'appareil, la protection CEM et la protection contre les
contacts accidentels ne sont plus assurées. L’appareil contient des circuits électriques
susceptibles d’entrainer des dangers d’électrocution.

Ainsi, avant d’ouvrir le couvercle de 'appareil, il faut couper I'alimentation.

Avertissement — Danger pour les personnes !

Sur les appareils = DN 450, la vis d’inspection (pour purger le liquide condensé€) peut étre
sous pression. Les projections de fluide peuvent provoquer de graves blessures.
Avant d’ouvrir la vis d’inspection, mettre la tuyauterie hors pression.

6-FR FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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Seul le personnel ddment formé est habilité a effectuer des travaux de réparation.

+ Avant de démonter I'appareil, il faut mettre I'appareil et, si nécessaire, les conduites ou
réservoirs avoisinants, hors pression.

» Avant d’ouvrir 'appareil, vérifier si des matiéres dangereuses avaient été mises en oeuvre
comme produits de mesure. Des résidus dangereux peuvent éventuellement étre restés
dans l'appareil et s'écouler lors de I'ouverture de I'appareil.

» Dans la mesure ou la responsabilité de I'exploitant le prévoit, vérifier les points suivants lors
d'une inspection réguliére.

- les parois soumises a la pression / le revétement de I'appareil sous pression
- la fonction de mesure
- I'étanchéité
- l'usure (la corrosion)
2 Transport

2.1 Veérification

Avant toute installation, vérifier si des dommages ont pu étre occasionnés par un transport
incorrect. les dommages dus au transport doivent étre consignés sur les documents de fret.
Faire valoir sans délai toutes les demandes de dommages et intéréts vis-a-vis du transporteur,
et ce avant toute installation.

2.2 Recommandations générales relatives au transport

Observer les points suivants pour le transport de I'appareil jusqu’au point de mesure :

Selon l'appareil, la position du centre de gravité peut étre excentrée.

Sur les appareils recouverts de PTFE/PFA, n’enlever les disques de protection ou les
capuchons de protection montés sur les connexions processus que juste avant I'installation.
Tout en veillant a ne pas couper ni détériorer le revétement afin d’éviter tout risque de fuite.

Les appareils a brides ne doivent pas étre soulevés au niveau du boitier du convertisseur de
mesures ou de la boite de jonction.

D184B133U02
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2.3 Transport d’appareils a brides inférieurs a DN 450

Avertissement — risque de blessure en cas de chute de I’appareil de mesure !

Le centre de gravité de 'ensemble de I'appareil de mesure peut se trouver plus haut que les
deux points d’accrochage des sangles de transport.

Veillez a ce que I'appareil ne pivote pas ni ne glisse involontairement pendant le transport.
Soutenir I'appareil de mesure sur les cotés.

Utiliser des sangles de transport pour transporter les appareils a brides inférieurs & DN 450.
Placer les sangles de transport autour des deux connexions processus pour soulever I'appareil.
Eviter les chaines, car elles pourraient endommager le boitier.

G00016

G00018

Fig. 2 : Transport d’appareils a brides supérieurs a DN 400
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3 Installation
3.1 Conditions de montage 3.1.3 Conduites verticales

L'appareil enregistre le débit dans les deux sens. Départ usine, cest ~ *  Installation a la verticale en cas de mesure de fluides abrasifs,
le sens vers l'avant qui est défini, comme illustré & la Fig. 3. débit de préférence du bas vers le haut.

EHE

500156 3.1.4 Conduites horizontales

Fig. 3 * L’appareil de mesure doit toujours étre rempli de fluide.

* Prévoir une légere rampe de la conduite pour le dégazage.

Observer les points suivants :

3.1.1 Axe des électrodes

G00038

Axe de I'électrode (1) le plus a I'horizontale possible ou tourné au
max. de 45°. Fig. 7

3.1.5 Entrée ou sortie libre

« En cas de sortie libre, ne pas monter I'appareil de mesure au
point le plus haut du trongon d'écoulement de la tuyauterie, le
tube de mesure se vide et des bulles d'air peuvent se former (1).

« Encas d'entrée et de sortie libre, prévoir un siphon afin que la
tuyauterie soit toujours pleine. (2)

G00041

Fig. 4 1

3.1.2 Longueurs de canalisations amont et aval
G00040

Fig. 8

D = Diameétre du primaire du débitmeétre

. . ! 3.1.6 Montage a proximité des pompes
* Ne pas installer la robinetterie, les collecteurs et les soupapes,

etc. directement en amont du tube de 'appareil de mesure + En cas de débitmétres censés étre installés & proximité de

* Installer les clapets de maniére a ce que leur volet ne pénetre pompes ou d'autres modules produisant des vibrations, la mise
pas dans le débitmétre en ceuvre de compensateurs d’'oscillations mécaniques est

» les soupapes ou les autres organes de coupure doivent étre recommandée.

montés dans le trongon aval (2).

*  Pour garantir la précision de mesure, observer les longueurs
amont et aval.

Mo W) | | ©

3xDN 2xDN

= it []
—1t
= fif [I

G00037 G00043

Fig. 5 Fig. 9
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3.2 Montage

3.21  Supportages pour les diamétres nominaux supérieurs a DN 400

' Attention - Détérioration de composants !
En cas de supportage incorrect, le boitier peut étre enfoncé et les bobines magnétiques
® situées a l'intérieur peuvent étre endommageées.

Placer les supportages sur le bord du boitier (voir les fleches sur la figure).

Les appareils dont le diamétre nominal est supérieur &8 DN 400 doivent étre placés sur un socle
de fondation suffisamment porteur et soutenus par un étai.

G00019

Fig. 10 : Etayage pour les diamétres nominaux supérieurs a DN 400

3.2.2 Remarques d’ordre général relatives au montage

Observer les points suivants lors du montage :

* Le tube de mesure doit toujours étre complétement plein.

+ Le sens d’écoulement doit correspondre avec I'identification, si elle existe.
* Respecter le couple de serrage maximal pour toutes les vis de la bride.

* Monter les appareils sans contraintes mécaniques (torsion, flexion).

+ Ne monter les appareils a brides et les versions entre brides a contrebrides a faces planes et
paralléles qu’avec des joints appropriés.

« Utiliser un joint en matériau compatible avec le produit de mesure et la température du
produit de mesure.

» Les joints ne doivent pas déborder dans la zone d’écoulement, ce qui pourrait causer des
remous susceptibles d’affecter la précision des appareils.

» La canalisation ne doit pas exercer de forces ni de couples inadmissibles sur I'appareil.

* N’enlever les bouchons de fermeture des presse-étoupe que lors du montage des cables
électriques.

+ En cas de convertisseur de mesure séparé (MAG-XE), installer ce dernier en un
emplacement le plus a I'abri possible des vibrations.

* Ne pas exposer le convertisseur de mesure aux rayons directs du soleil, le cas échéant
prévoir un pare-soleil.

» Lors du choix de 'emplacement de montage, veiller a ce qu’aucune humidité ne puisse
pénétrer dans la zone de branchement ou dans le compartiment du convertisseur de

mesure.
o Remarque
l Vous trouverez d’autres informations relatives aux conditions de montage et au montage de

débitmétres électromagnétiques sur la fiche de données de I'appareil.

10-FR FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.2.3 Montage du tube de mesure

En tenant compte des conditions de montage, I'appareil peut étre monté en n’importe quel
endroit de la canalisation.

Attention — Détérioration de I’appareil !

Ne pas utiliser de graphite pour les joints de la bride ou des connexions processus car ce
matériau risque de permettre la formation d’'une couche électroconductrice sur la paroi interne
du tube de mesure. Eviter impérativement les dépressions soudaines dans les canalisations
pour des raisons liées au revétement (revétement en PTFE) Elles risquent de détruire
I'appareil.

1. Le cas échéant, démonter les plaques de protection a droite et a gauche du tube de mesure.
Tout en veillant a ne pas couper ni détériorer le revétement afin d’éviter tout risque de fuite.

2. Centrer le tube de mesure de maniére plane et paralléle entre les canalisations.

3. Insérer des joints entre les surfaces.

o Remarque

l Afin d’obtenir des résultats de mesure optimaux, il faut veiller a bien centrer les joints du
débitmeétre et le tube de mesure.

4. Utiliser les vis adaptées conformément au chapitre "Indications de couple de serrage" dans
les alésages.

5. Légérement graisser le boulon fileté.

6. Serrer les écrous en croix conformément a la figure suivante. Observer les couples de
serrage conformément au chapitre "Couples de serrage" !

Lors du premier serrage, il faut appliquer env. 50%, lors du deuxiéme env. 80% et c’est
uniguement au troisieme serrage qu’il faut appliquer le couple de serrage maximal. Ne pas
dépasser le couple de serrage maximal.

G00034

Fig. 11
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3.2.4 Indications de couple
. Pression . Appareils a Appareils ey
Diametre DN nominale Vis brides Modéle entre brides connexions
DE41F, DE43F DE21, DE23

mm | Pouces PN Nm Nm Nm

3-8 " 40 4 x M12 8 2,3 6,5

10 %" 40 4 x M12 8 7 6,5

15 23 40 4 x M12 10 7 9

20 " 40 4 xM12 16 11 20

25 1“ 40 4 xM12 21 15 32

32 15" 40 4 x M16 34 26 56

40 195" 40 4 x M16 43 33 80

50 2¢ 40 4 x M16 56 46 30

65 25" 40 8 x M16 39 30 42

80 3¢ 40 8 x M16 49 40 100
100 4 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62

150 6" 16 8 x M20 83

200 8“ 16 8 x M20 81

250 10¢ 16 8 x M24 120

300 12¢ 16 8 x M24 160

350 14 16 16 x M24 195

400 16“ 16 16 x M27 250

500 20¢ 10 20 x M24 200

600 24" 10 20 x M27 260

700 28 10 24 x M27 300

800 32" 10 24 x M30 390

900 36" 10 28 x M30 385
1000 40 10 28 x M33 480

3.3 Mise alaterre

3.3.1

Informations générales sur la mise a la terre

Observer les points suivants lors de la mise a la terre :

utiliser le cable vert/jaune fourni pour la mise a la terre.

relier la vis de mise a la terre du débitmétre (sur la bride et le boitier du convertisseur de
mesures) a la prise de terre du systeme.

La boite de jonction et le boitier COPA doivent également étre mis a la terre.

Pour les conduites en plastique ou les canalisations a revétement isolant, la mise a la terre
s’effectue par l'intermédiaire de la rondelle ou des électrodes de mise a la terre.

En cas de tensions parasites externes, monter une rondelle de mise a la terre devant et
derriére le débitmeétre.

Pour des raisons liées a la technique de mesure, le potentiel de la prise de terre du systéme
devrait étre identique au potentiel du fluide.

Une mise a la terre supplémentaire via les bornes de raccordement est inutile.

Remarque

Si le débitmétre est censé étre monté dans des conduites en plastique, en béton ou des
canalisations a revétement isolant, dans des cas particuliers, des courants de compensation
peuvent se former via I'électrode de mise a la terre. A longue échéance, cela pourrait détruire
le débitmeétre car I'électrode de mise a la terre se dégraderait électrochimiquement. Dans ces
cas, la mise a la terre doit étre assurée via des rondelles de mise a la terre.

12-FR
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3.3.2 Tube métallique a brides soudées

T

- - G00115

Modéle a brides Modéle entre brides

Fig. 12

3.3.3 Tube métallique a brides tournantes

G00116

Modéle a brides Modéle entre brides

Fig. 13

3.3.4 Tuyaux non métalliques ou tuyaux a revétement isolant.

|
|
l
| P
1 l
i | s
! I T !
. : |
1 I
! |
| I :
2 | ¢
| L
3 = - ' = G00117
Modéle a brides Modéle entre brides
Fig. 14
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3.3.5 Capteur de mesure en acier inoxydable modéle DE 21 et DE 23

Effectuer la mise a la terre comme illustré sur la figure. Le produit de mesure est mis a la terre
via un adaptateur (1), ce qui rend une mise a la terre supplémentaire inutile.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Mise a la terre d’appareils dotés d’un revétement en caoutchouc dur ou souple

Sur ces appareils, a partir du diamétre nominal DN 125, un élément conducteur est intégré au
revétement. C’est cet élément qui met le produit de mesure a la terre.

3.3.7 Mise a la terre d’appareils avec rondelles de protection
Les rondelles de protection servent a protéger les rebords du revétement du tube de mesure, p.
ex. en cas de fluides abrasifs. Elles jouent en outre le role d’'une rondelle de mise a la terre.

» Sur une conduite en plastique ou a revétement isolant, raccorder électriquement la rondelle
de protection comme une rondelle de mise a la terre.

3.3.8 Mise a la terre a I’'aide d’une rondelle de mise a la terre conductrice en PTFE

En option, dans la plage de diamétre nominaux comprise entre DN 10 et 150, des rondelles de
mise a la terre en PTFE sont disponibles. Le montage est similaire aux rondelles de mise a la
terre conventionnelles.
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Installation
3.4 Raccordement électrique
3.41 Confection du cable de signal et d’excitation
Confectionner le cable comme illustré.
o Remarque
l Utiliser des embouts.
80
15,5 75
17 |
%47
pra— —
G00162
Fig. 16
A 1 B —
S 2 o= 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Coté convertisseur de mesures Coté capteur
Fig. 17
1 Potentiel de mesure, jaune 4 Ligne de signal, bleu
2 blanc 5 Borne SE
3 Ligne de signal, rouge
o Remarque

Les blindages ne doivent pas se toucher sinon un court-circuit de signal pourrait de produire.

D184B133U02
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Observer les points suivants lors de la pose :

+ le cable de signal et d’excitation conduit un signal de tension de seulement quelques
millivolts et doit donc étre posé de la maniére la plus courte possible. La longueur maximale

admissible du céble de signal est de 50 m.

« Eviter la proximité de machines électriques de grande taille et d’éléments de commutation
causant des champs de fuite, des impulsions de commutation et des inductions. Si c’est
impossible, placer le cable de signal et d’excitation dans un tube métallique et le raccorder a

la prise de terre du systéme.

+ Poser les cables de maniére blindée et les raccorder au potentiel de la prise de terre du

systeme.

* Ne pas poser le cable de signal via boites de dérivation ou bornes plates. Un cable
d’excitation blindé (blanc) est posé parallélement aux lignes de signal (rouge et bleu) de
maniére a ce qu’il n’y ait qu’un seul cable entre le capteur et le convertisseur de mesure.

« Pour le protéger contre les dispersions

magnétiques, le cable est revétu d’'un 1
blindage externe qui est raccordé a la gl
borne SE.

» Lors de l'installation, veiller a ce que le
cable soit monté en "goutte d’eau” (1). En
cas de montage vertical, orienter les T
presse-étoupe vers le bas.

B

G00058

Fig. 18

3.4.2 Raccord de cable de signal et d’excitation pour le modéle FXE4000 (MAG-XE)

Le capteur de mesure est relié au 7 N\
convertisseur de mesure par le cable de signal i i
et d’excitation (N° de piéce D173D025U01). G} - {J:'}
Les bobines du capteur de mesure sont i M
alimentés en tension d’excitation par le 1w g [[]s vd]| 1S
convertisseur de mesures via les bornes ‘7} 1)
M1/M2. Raccorder le cable de signal / 2—]
d’excitation au capteur de mesure selon le 3
schéma. ™ 7
1 rouge 4 {fr {j;}
3 jaune N
I I

4 Borne SE

5 Cable de signal 5
6 Prise de terre

7 blanc 6

G00144
Fig. 19

Désignation des bornes Branchement

1+2 Fils du signal de mesure.

3 toron interne posé en paralléle (jaune), potentiel de mesure
M1 + M2 Branchements de I'excitation par champ magnétique

SE Blindage de cable externe.
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3.4.3 Raccordement pour la classe de protection IP68

Sur les capteurs en valeurs de mesure de classe de protection IP68, la hauteur d'immersion
max. est de 5 m. Le cable compris dans les fournitures (Réf. D173D025U01) satisfait les
exigences en matiére d’aptitude a I'immersion.

B
[

I

G00171

Fig. 20

1 Hauteur de noyage max. 5m

3.4.3.1 Branchement

1. Pour relier le capteur de mesure et le convertisseur de mesures, utiliser le cable de signal
D173D025U01.

2. Brancher le céble de signal dans la boite de jonction du capteur de mesures.

3. Tirer le cable depuis la boite de fonction jusqu’a la hauteur limite maximale de noyage de 5
m.

4. Serrer a fond le presse-étoupe.

5. Refermer soigneusement la boite de jonction. Veiller au positionnement correct du joint de
couvercle.

Attention - Détérioration de composants !

Il ne faut pas endommager la gaine du céble de signal. C’est la seule maniére de garantir la
classe de protection IP68 pour le capteur de mesure.

o Remarque

1 En option, il est possible de commander le capteur de mesure avec le cable de signal déja
branché au capteur de mesure et boite de jonction résinée.

3.4.3.2 Résinage de la boite de jonction

Pour le résinage ultérieur sur place de la boite de jonction, nous disposons d’'une poche de
résine bi-composants a commander (N° de commande D141B038U01). Le résinage n’est
possible que sur les capteurs de mesure montés a I'horizontale.

Observer les instructions suivantes pour le traitement.

Avertissement — Dangers d’ordre général !

La résine est toxique — prendre les mesures de protection appropriées !

Consignes de danger : R20, R36/37/38, R42/43

Nuisible a la santé par inhalation, éviter tout contact avec la peau, irritant pour les yeux !
Conseils de sécurité : P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Porter des gants de protection adéquats, veiller a une ventilation suffisante.

Observer les instructions du fabricant avant de faire les préparatifs.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) FR-17
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Préparation

Ne résiner qu’'une fois l'installation terminée pour éviter toute pénétration de I’humidité.
Vérifier au préalable le bon serrage des branchements.

Ne pas trop remplir la boite de jonction, tenir la masse de résine éloignée du joint torique et
du joint/de la gorge®(voir figure ci-dessous).

Eviter toute pénétration de la masse de résine dans un tube de protection sur une
installation NPT %2 (le cas échéant).

Procédure

i

. Découper le film de protection de la masse de résine (voir emballage).

Ouvrir 'agrafe de jonction du durcisseur et de la résine a sceller.
Malaxer les deux composants jusqu’a obtenir une pate bien homogeéne.

Couper un coin du sachet au ciseau. Traiter ensuite le contenu du sachet dans les 30
minutes.

Remplir la boite de jonction avec précaution de masse de résine jusqu’au cable de
raccordement.

Avant de refermer soigneusement le couvercle, il faut attendre quelques heures pour
I'exhalaison et le séchage.

Eliminer le produit d’emballage et le sachet sec de maniére écologique.

G00167

Fig. 21

1 Sachet d’emballage 4 Masse de résine

2 Sachet sec 5 Hauteur de remplissage
3 Agrafe
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3.4.4 Schémas de raccordement

3.4.4.1 FXE4000 (COPA-XE), communication analogique (HART compris)

b)[10] 9
a)|co|E9 2- | 1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L Ef
N —
1 2 3 4 5 PE

G00061

Fig. 22

1 a) Sortie des impulsions calibrées, passive :

largeur d’'impulsions réglable de 0,1 a 2000 ms, bornes V8, V9, fonction E9, C9
Spécifications Optocoupleur : fy.x 5 kHz, 0V < Ucg, <2V, 16 V=< Ugey <30V,
OMA<S<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

b) Sortie des impulsions calibrées, active :

largeur d’'impulsions réglable de 0,1 a 2000 ms, bornes V8, V9, fonction 9, 10
20 mA < 12150 mA, frax < 4 Hz, largeur d'impulsion < 50 ms, impulsions Tgy <25 ms ;
ratio on/off 1:4 (Ton : Torr), frax D kHz, 2 MA<1<20mA; 16 V=U<30V

2 Sortie contact :

Fonction configurable via logiciel sur contréle systéme, tube de mesure vide, alarme
Max./Min. ou Signal D/I*, bornes G2, P7

Spécifications Optocoupleur : f.x 5 kHz,

OVSUCELSZV, 16VSUCEHS3OV;

OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < IcgL <220 mA

3 Entrée contact :

Fonction configurable via logiciel en tant que mise a zéro externe, remise a zéro externe
du totalisateur, suspension externe du totalisateur, bornes G2, X1
Spécifications Optocoupleur: 16 V<=U <30V, Ri =2 kQ

4 Sortie courant :

configurable, bornes +/-, charge < 600 Q pour 0/4 ... 20 mA,
charge < 1200 Q pour 0/2 ... 10 mA, charge < 2400 Q pour 0 ... 5 mA,
Option : Protocole HART

5 Alimentation électrique :
Voir plaque signalétique
6 Fonction mise a la terre

*) La configuration sortie d’'usine est « signal débit direct ».
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE). communication numérique
Valide pour PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, bus de terrain FOUNDATION, ASCII
@
1 PA+| PA- )
2|Ux| V8| P7T| A | B|+ | - || 2|1+
|
3|Ux|V8|P7|+vD| A| B [GND| | N | L o :
— |
2 |
4 FF+| FF 5 PE ﬁ
6 - G00064
Fig. 23
1 PROFIBUS PA :

Bornes PA+, PA-: Branchement pour PROFIBUS PA suivant IEC 61158-2 (Profil 3.0),
U=9-32V, =13 mA (mode de fonct. normal); 17 mA (en cas de défaut / FDE)

Protocole ASCII (RS485) :

Bornes Ux, V8 : Sortie impulsions calibrées, passive, (Optocoupleur), largeur d’'impulsions
réglable entre 0,1 ms et 2000 ms,

Spécifications Optocoupleur : fyax 5 kHz, 0V < Ucg. <2V, 16 V< Ucey <30V,

O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Bornes, Ux, P7 : Fonction configurable via logiciel p. ex. sur contréle systéme, tube de
mesure vide, alarme Max./Min. ou Signal D/

Spécifications Optocoupleur : f.x 5 kHz, 0V < Ucg, 2V, 16 V=S Uy <30V,
OMA<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

Bornes, A, B : Liaison série RS485 pour communication a I'aide du protocole ASCII
Bornes +, - : Sortie courant, bornes : +/-, charge < 600 Q pour 0/4 a 20 mA

PROFIBUS DP :

comme version 2, mais avec bornes +VD, A, B, GND Raccordement pour PROFIBUS DP
suivant EN 50170

Fieldbus FOUNDATION :

Bornes FF+, FF- : Branchement pour bus de terrain FOUNDATION (H1) suivant IEC
61158-2, U=9-32V, | =13 mA (mode de fonct. normal); 17 mA (en cas de défaut / FDE)

Alimentation électrique :
Voir plaque signalétique
Fonction mise a la terre
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, communication analogique (HART compris)

10] o
A colE9 [+ :
vo|vs|p7]ez[x1] + ] - L |M1||v|2|2s|2|1|1s|3|,_@;|
]

N

mlll—l

4

PE =
- oL 3 Pd3
4 ~

>H

11

oL [whe] [2][+] [l=]|B

G00065

Fig. 24

1

> © N O

")

a) Sortie des impulsions calibrées, passive :

largeur d’'impulsions réglable de 0,1 a 2000 ms, bornes V8, V9, fonction E9, C9
Spécifications Optocoupleur : fax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V< Ugey <30V,
OmA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

b) Sortie des impulsions calibrées, active :

largeur d’'impulsions réglable de 0,1 & 2000 ms, bornes V8, V9, fonction 9, 10
20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, largeur d’'impulsion < 50 ms, impulsions Ty < 25 ms ;
ratio on/off 1:4 (Ton : Tofr), fnax D kHZ, 2mMA<1<20mA; 16 V=U<30V

Sortie contact :

Fonction configurable via logiciel sur contréle systéme, tube de mesure vide, alarme
Max./Min. ou Signal D/I*, bornes G2, P7

Spécifications Optocoupleur : f.x 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V< Ucey <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

Entrée contact :

Fonction configurable via logiciel en tant que mise a zéro externe, remise a zéro externe du
totalisateur, suspension externe du totalisateur, bornes G2, X1

Spécifications Optocoupleur : 16 V<U <30V, Ri =2 kQ

Sortie courant :

configurable, bornes +/-, charge < 600 Q pour 0/4 ... 20 mA,
charge < 1200 Q pour 0/2 ... 10 mA, charge < 2400 Q pour 0 ... 5 mA,
Option : Protocole HART

Alimentation électrique :
Voir plaque signalétique
Fonction mise a la terre

Blanc 9 Rouge 11 Blindage acier
Bleu 10 Jaune
Convertisseur B Débitmeétre

La configuration sortie d’usine est « signal débit direct ».
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE). communication numérique
Valide pour PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, bus de terrain FOUNDATION, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B + - 2- | 1+
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L
4 o T e |M‘I|M2|2$|2|1|1S|3|L‘@,_|
A | -
PE — §§
&> P B
S 54
7 8 9 10 11
— R
& P H
§§_—:/
| [P F0 G
6= G00066
Fig. 25
1 PROFIBUS PA :

> © N o

Bornes PA+, PA-: Branchement pour PROFIBUS PA suivant IEC 61158-2 (Profil 3.0),
U=9-32V, =13 mA (mode de fonct. normal); 17 mA (en cas de défaut / FDE)

Protocole ASCII (RS485) :

Bornes Ux, V8 : Sortie impulsions calibrées, passive, (Optocoupleur), largeur d’impulsions
réglable entre 0,1 ms et 2000 ms,

Spécifications Optocoupleur : fax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 VS Uy <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Bornes, Ux, P7 : Fonction configurable via logiciel p. ex. sur contréle systéeme, tube de
mesure vide, alarme Max./Min. ou Signal D/

Spécifications Optocoupleur : frax 5 kHz, 0V < Ucg . <2V, 16 V< Uy <30V,

OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

Bornes, A, B : Liaison série RS485 pour communication a I'aide du protocole ASCII
Bornes +, - : Sortie courant, bornes : +/-, charge < 600 Q pour 0/4 a 20 mA

PROFIBUS DP :

comme version 2, mais avec bornes +VD, A, B, GND Raccordement pour PROFIBUS DP
suivant EN 50170

Fieldbus FOUNDATION:

Bornes FF+, FF- : Branchement pour bus de terrain FOUNDATION (H1) suivant IEC
61158-2, U=9-32V, | =13 mA (mode de fonct. normal); 17 mA (en cas de défaut / FDE)

Alimentation électrique :
Voir plaque signalétique
Fonction mise a la terre

Blanc 9 Rouge 11 Blindage acier
Bleu 10 Jaune
Convertisseur B Débitmeétre
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4 Mise en service

4.1 Controle avant la mise en service

Avant toute mise en service, il convient de vérifier les points suivants :
+ ['alimentation électrique doit étre coupée.

« L’alimentation électrique doit coincider avec les indications de la plaque signalétique.

o Remarque
Les branchements pour I'énergie électrique se trouvent sous le couvercle semi-circulaire (1)
dans la zone de branchement.

ik

&
]

b

@®

I G00168

Fig. 26

1 Couvercle semi-circulaire

* Le raccordement des broches doit étre réalisée selon le schéma de connexion.

» L’appareil doit étre correctement mis a la terre.
* Les valeurs limites de température doivent étre respectées.

+ L’EEPROM (1) doit étre enfiché sur la platine d’affichage du convertisseur de mesure. Sur
ce module EEPROM se trouve une plaque sur laquelle figurent le N° d’ordre et un nombre
final. Ce nombre final figure aussi sur la plaque signalétique du capteur de mesure
correspondant. lls doivent tous deux étre identiques.

G00147

Fig. 27
1 EEPROM
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* Le convertisseur de mesure doit &tre monté en un emplacement le plus a I'abri possible des
vibrations.

» L’affectation correcte du capteur de mesure et du convertisseur pour le modele FXE4000
(MAG -XE) Sur la plaque signalétique des capteurs de mesure figurent les nombres finaux
X1, X2, etc. Les convertisseurs de mesure ont des nombres finaux Y1, Y2, etc. et
constituent un ensemble.

» Controle de la sortie impulsions.

La sortie impulsions peut étre exploitée comme sortie active (impulsions 24 VV CC) ou
comme sortie passive (optocoupleur). Le réglage de la sortie impulsions s’effectue comme
illustré a la figure suivante.

> [ofte [[ofre[[te]s

w o[t [l =]

G00163

Fig. 28 Réglage de la sortie impulsions avec straps enfichables

A Impulsion passive 1 Module d’affichage

B Impulsion active

4.2 Exécution de la mise en service

4.2.1

422

Activation de I’alimentation électrique

Aprés l'activation de I'énergie électrique, les données du capteur sont comparées dans
'EEPROM externe aux valeurs archivées en interne. Si les données ne sont pas identiques, un
échange automatique des données du convertisseur de mesures a lieu. Une fois cette
opération terminée, le message ,Primary data are loaded” s’affiche. Le dispositif de mesure est
désormais opérationnel.

L’afficheur indique le débit en cours.

Réglage de I'appareil

Sur demande, l'appareil est réglé en usine selon les indications du client. En I'absence
d’indications, I'appareil est fourni avec les réglages d’usine.

Pour régler I'appareil sur place, il suffit de régler ou d’entrer quelques parameétres. La saisie ou
la sélection des parameétres est décrite au paragraphe " Apercu rapide de la saisie des
données. Vous trouverez un bref apergu de la structure des menus au paragraphe " Apercu des
parameétres®.

Pour la mise en service, il faut vérifier ou régler les parameétres suivants :
1. Valeur de fin d'échelle de mesure (‘Pas de menu "Echelle “ et Pas de menu ,Unité®).

Départ usine, I'appareil est réglé sur la valeur de fin d'échelle de mesure maximale en
I'absence d'indication du client. Les valeurs d'échelle de mesure correspondent a une
vitesse d’écoulement de 2 a 3 m/s. sont idéales. Pour ce faire, il faut d’abord régler I'unité
Echelle au pas de menu "Unité“ (p. ex. m3/h ou I/s) puis au pas de menu ,Echelle “, la
valeur de fin d'échelle de mesure. Les valeurs d'échelle de mesure les plus petites et les
plus grandes possibles que vous pouvez configurer figurent dans le tableau suivant.
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Remarque
La valeur de fin d'échelle de mesure est réglée a demeure sur les appareils étalonnés.

Valeur de fin d'échelle de mesure

Diamétre nominal minimale (0,5 m/s) maximale (10 m/s)
3 0,2 I/min 4 |/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 I/min 45 I/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 l/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m*h 120 m*h
80 9m%h 180 m%h
100 12 m*h 240 m*/h

Valeur de fin d'échelle de mesure

Diamétre nominal minimale (0,5 m/s) maximale (10 m/s)
125 21 m°/h 420 m°/h
150 30 m*h 600 m*h
200 54 m/h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m¥h 2400 m°/h
350 165 m%/h 3300 m*h
400 225 m°/h 4500 m*/h
450 300 m*/h 6000 m*/h
500 330 m*/h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*h
700 660 m*/h 13200 m*h
800 900 m*h 18000 m*/h
900 1200 m%/h 24000 m*/h
1000 1350 m°/h 27000 m*/h

. Sortie courant (pas de menu "Sortie courant®)

Sélectionner ici la plage de courant voulue (0 ... 20 mA ou 4 ... 20 mA)

. Sur les appareils avec bus de terrain (Fieldbus), il faut régler 'adresse du bus (Pas de menu

"Interface”).

. Sortie impuslion ("Pas de menu "Impulsion® et pas de menu "Unité").

Pour régler le nombre d’impulsions par unité de volume, il faut d’abord sélectionner I'unité du
compteur (p. ex.m3 ou |) au pas de menu "Unité*“. Ensuite, au pas de menu "Impulsion, il
faut entrer le nombre d'impulsions.

. Largeur d’impulsion (pas de menu "Largeur d'impulsion)

Pour le traitement externe des impulsions de comptage présentes aux bornes V8 et V9, il est
possible de régler la largeur des impulsions entre 0,1 ms et 2000 ms.

. Point zéro systéme (pas de menu "Point zéro systéeme*)

Pour ce faire, il faut que le liquide présent dans le capteur de mesure soit absolument
immobile. Le capteur de mesure doit étre complétement rempli. Sélectionner le menu ,Point
zéro systéme*. Puis appuyer sur ENTER; Appeler "automatique® avec la touche STEP et
activer le calibrage avec ENTER. Pendant le calibrage automatique, le convertisseur de
mesure compte dans la deuxiéme ligne de l'afficheur de 255 a 0. Ensuite le calibrage du
point zéro systéme est terminé. Le calibrage dure environ 20 secondes.

D184B133U02
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7. Détecteur tube vide
(point de menu ,Détecteur tube vd.“), sur les appareils a partir d’'un diamétre de DN10

Le tube de mesure du capteur de mesure doit étre complétement rempli. Sélectionner le
menu ,Détecteur tube vd.“. Puis appuyer sur ENTER. Appeler ,Calibrage détecteur tube vd.*
avec la touche STEP et I'activer avec ENTER. Un chiffre s’affiche a I'écran. Modifer cette
valeur avec la touche STEP ou DATA et la régler sur 2000 + 25 Hz. Accepter cette valeur

avec ENTER.

Puis vider la canalisation. La valeur de calibrage indiquée ici doit monter au-dessus de la
valeur réglée au menu ,Seuil de commutation®. Le détecteur de tube vide est ainsi calibré.

o Remarque

l Pour terminer le paramétrage, il faut enregistrer toutes les valeurs. Pour se faire, appeler le
pas de menu "Enregistrer données dans EEPROM externe® et les enregistrer avec ENTER.

5 Paramétrage

5.1 Saisie des données

La saisie des données s’effectue boitier ouvert via les touches (3) et si le couvercle du boitier
est fermé a 'aide du stylet magnétique (6) et des capteurs magnétiques (2, 4, 5). Pour exécuter
la fonction, poser le stylet sur le symbole NS correspondant.

Modele standard

5

S~ = A ® cooras
Fig. 29
1 EEPROM enfichable 4 Capteur magnétique STEP
2 Capteur magnétique DATA/ENTER 5 capteur magnétique C/CE
3 Touches de commande 6 Aimant
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Pendant la saisie des données, le convertisseur de mesures reste en ligne, c’est-a-dire que la
sortie courant et la sortie impulsion continuent d’afficher I'état de fonctionnement en cours.
Description ci-aprés des différentes fonctions des touches :

C/ICE Commutation entre le mode fonctionnement et le menu.

STEpJ  Latouche STEP est'une des deux touches flechées. STEP permet de
feuilleter le menu vers I'avant. Elle permet d’appeler tous les paramétres
souhaités.

DATAT Latouche DATA est'une des deux touches flechées. DATA permet de
feuilleter le menu vers l'arriére. Elle permet d’appeler tous les paramétres
souhaités.

ENTER La fonction ENTER est réalisée en appuyant simultanément sur les deux
touches fléchées STEP et DATA. ENTER posséde les fonctions suivantes

» Activation/désactivation de la protection de programmation.

» Accéder au paramétre a modifier et fixer le nouveau paramétre
sélectionné ou réglé.

La fonction ENTER n’est active qu’env. 10 s. Si aucune saisie n’est
effectuée dans ce délai de 10 s, le convertisseur de mesures affiche
'ancienne valeur sur son écran.

Exécution de la fonction ENTER avec le stylet magnétique

La fonction ENTER est exécutée en actionnant le capteur DATA/ENTER pendant plus de 3 s.
L’acquittement est confirmé par un clignotement de I'écran.

Lors de la saisie des données, on distingue deux types de saisie :
+ Saisie numérique
+ Saisie selon un tableau prédéfini

o Remarque

l Pendant la saisie des données, le programme vérifier la plausibilité des données et elles
seront éventuellement rejetées accompagnées d’un message correspondant.
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5.2 Apercu rapide de la saisie des données

Action Saisie Informations a I’écran
Base de départ “Informations de processus” —V98.14 %
— V12.000 m®
1. Appeler un menu. C/ICE Un nombre x de parameétres
s’affiche
v
2. Chercher le parameétre “Protection de STEP ou DATA "Protection de la programmation”
programmation”. activée
v
3. Annuler la “Protection de programmation”. ENTER "Protection de la programmation”
/ \ désactivée
Saisie numérique directe Saisie sous forme de tableau
Projet Saisie Informations a Projet Saisie Informations a I’écran
I’écran
4. Chercher le paramétre STEP ou Echelle 4. Parametre "Sous- STEP ou Sous-menu
“Echelle . DATA 1800,00 m3/h menu Unité". DATA Unité
v v
5. Modifier le parametre ENTER Echelle 5. Modifier le parametre  ENTER Unité Echelle
“Echelle . -m3h m3h. m?h
v v
Echelle 6. Chercher valeur STEP ou Unité Echelle
6240,00m%h souhaitée, p. ex. DATA m3/min
m3/min.
6. Saisie de la suite de AAA v
chiffres voulue. 6 x DATA 7. Fixer la valeur ENTER "Veuillez patienter"
STEP
2 x DATA v
4 S-II:-)I,EAI?I'A 8. Apparition d’'une Unité Echelle
X nouvelle valeur mmin
STEP v
STEP -
10 x DATA ~— 9. Quitter le menu CICE
STEP
STEP
v
7. Fixer la valeur ENTER "Veuillez patienter"
8. Apparition d’une Echelle
nouvelle valeur
v 6240,00 m¥h
9. Quitter le menu C/ICE
v v
10. Chercher le paramétre “Protection de STEP ou DATA "Protection de la programmation”
programmation”. désactivée
v
11. Réactiver la protection de programmation ENTER "Protection de la programmation”
activée
v
12. Base de départ informations de processus C/ICE —V98.14 %
(le convertisseur reste en ligne). —V12.000 m3
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5.3 Version abrégée de I’apercu des paramétres
*Prog. Protection* _| *Prog. Protection* _| Code PP ? I *Prog. Protection*
Oui | Non [ o Non
I
Code Protec. Progr. _[ Ancien Code PP ? _[ Nouveau code PP ?
[ o [ o
I
Langue
Francais
I
Sous-menu _| Diamétre Nominal _| Span. Cs 6.25 Hz | Zéro Cz 6.25Hz
Primary | DN250 10In | 56.123 % | 0.1203%
| Short model no | Orderno
| DE4... | 000195368/X001
Echelle 10m/s
1800.00 m%h
I
Echelle
400.00 mh
I
Impuls Coef.
1.0000 /m?
I
Impuls Largeur
30.000
I
Chute & zéro
1.000 %
I
Amortissement
10.0000 s
I
Filtre
Non
I
Poids specifique
2.54300 g/cm?
Sys. adapt. zéro _[ Sys. adapt. zéro _[ Sys. adapt. zéro
3.5Hz | manuel | automatique
I
Sous-menu [ Unité de I'échelle _[ Unité compteur _[ Unit Coef.
Unité [ ifs [ m3 | 3785,41 litres
.| Unité comtage | Unité progr.
| kgal /s /min /h | sans poids speci
Sous-menu | Erreurs | Alarme max. | Alarme min.
Alarme [0..3.. [ 130% [ 10%
|
Sous-menu | Terminal P7/G2 | Terminal X1/G2
Prog. Entrée/sortie | Alarme général | Chute a zéro ext.
|
Sous-menu | Sortie courant | lout alarme
Sortie courant | 0-20mA [ 130%
I
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I
Sous-menu _| Communication _| Adresse de l'instrument _| Vitesse en bauds
Liaison | Asci [ o | 4800 Bauds
Communlcatlon _[ Adresse de l'instrument Communlcatlon
| matérielle | 000 | Fieldbus PA
|| Adresse esclave || Selection N° Identif. | Passerelle 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Communication | Adr. esclave | Fonction
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Sous-menu | Auto Test | Auto Test
Auto Test | Tout | RAM (ASIC)
I
Sous-menu | Détect. conduite vid. | | lout & conduite vide | Alarme conduite vid.
Détection conduite vid. | | activé [ 130% | Oui
Seuﬂ _[ Adaption
| 2300 Hz | Détection conduite vid.
Sous-menu I Compteur -> D _[ Compteur -> D I Surdebit -> D
Compteur remise a zéro | 4697,00 m? _| 250
| Compteur <-1 | Compteur <-1 | Surdebit <- I
| remise & zéro | 625 000 m* | 004
| Fonction total | Coupure d’alimentation
_| Standard | remise a zéro
Sous-menu | 1. Ligne | 2.Ligne | 1. ligne multipl.
Display _I Q [%] | Compteur Q [Diag. batons]
|| 2.ligne multipl.
alarrét
Sous-menu | Mode _| Sens debit | Indication de debit
Mode _| Standard | Direct/inverse direct
I
Charger données

EEPROM externe

Sauvegarde
EEPROM externe

Numéro de modéle
05/02

Numéro de piéce B.12

Numéro Repere

Code No.
o Remarque
l Vous trouverez des informations relatifs a I'exploitation des menus de I'appareil au chapitre
"Paramétrage” des instructions de service.
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6 Controles

La liste énumérée ci-dessous de messages d’erreur donne des remarques explicatives sur le
code d’erreur affiché a 'écran. Lors du paramétrage, le code d’erreur 0 a 9, A, B, C n’apparait

pas.

Code Erreur systéme survenue Mesures de dépannage

d’erreur

0 Canalisation non remplie Ouvrir les organes de fermeture, remplir le réseau de conduites,
aligner le détecteur tube vide

1 Convertisseur A/N Réduire le débit, étrangler 'organe de fermeture

Référence positive ou négative | Vérifier carte de raccordement et le convertisseur de mesure
trop basse

3 Débit supérieur a 130 % Réduire le débit, modifier la plage de mesure.

4 Contact de fermeture externe La commande "remise a zéro externe" a été activé par un

actionné. contact de pompe ou autre entrée externe.

5 RAM défectueuse Il faut réinitialiser le programme.

1. L’erreur 5 s’affiche a I'écran ; | Contacter le SAV ABB

2. L’erreur 5 ne s’affiche que Information : Données erronées dans la RAM, 'ordinateur

dans la mémoire d’erreur procéde automatiquement a une réinitialisation et recharge les
données a partir de 'TEEPROM.

7 Référence positive trop élevée Vérifier le cable de signal et I'excitation de champ magnétique

8 Référence négative trop élevée | Vérifier le cable de signal et I'excitation de champ magnétique

6 Erreur >V Réinitialiser le compteur débit direct ou le préréglage de ce
compteur avec une nouvelle valeur

Erreur Compteur < R Réinitialiser le compteur débit inverse ou le préréglage de ce
compteur avec une nouvelle valeur

Erreur compteur Totalisateur Direct, Inverse ou différentiel défectueux,
réinitialiser compteur Direct/Inverse

9 Fréquence d’excitation erronée | vérifier que la fréquence secteur de I'alimentation électrique est
de 50/60 Hz ou en cas d’alimentation CA/CC, défaut de la carte
de signal numérique.

A Valeur limite Alarme max. Réduire le débit.

B Valeur limite Alarme min. Augmenter le débit.

C Données de capteur invalides Les données du capteur dans 'TEEPROM sont invalides. Au
sous-menu "Capteur", comparer les données avec les
indications de la plaque signalétique. Si les données coincident,
"Store Primary" permet de réinitialiser le message d’erreur. Si
les données ne sont pas identiques, il faut d’abord saisir les
données du capteur et clore la procédure par "Store Primary",
puis contacter le SAV ABB.

10 Saisie > 1,00 Qmax DN > 10 m/s | Réduire la plage de fin d' Echelle.

11 Saisie < 0,05 Qmax DN < 0,5 m/s | Augmenter la plage de fin d' Echelle.

16 Saisie > 10 % Quantité Réduire la valeur saisie.

vagabonde

17 Saisie < 0 % Quantité vagabonde | Augmenter la valeur de saisie.

20 Saisie =2 100 s Amortissement Réduire la valeur saisie.

21 Saisie < 0,5 s Amortissement Augmenter valeur de saisie (en fonction de la fréquence
d’excitation).

22 Saisie > 99 adresse d’appareil Réduire la valeur saisie.

38 Saisie > 1000 Impulsions/Unité Réduire la valeur saisie.

39 Saisie < 0,001 Impulsions/Unité | Augmenter la valeur de saisie.
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Code Erreur systéme survenue Mesures de dépannage

d’erreur

40 Fréquence de comptage max. Réduire le facteur d’impulsion.

dépassée, sortie impulsions
calibrées, facteur impuls. (5 kHz)

41 Fréquence de comptage min. Augmenter le facteur d'impulsion.
sous-dépassée < 0,00016 Hz
42 Saisie > 2000 ms largeur Réduire la valeur saisie.
d’impulsion
43 Saisie < 0,1 ms largeur Augmenter la valeur de saisie.
d’impulsion
44 Saisie > 5,0 g/cm3 Densité Réduire la valeur saisie.
45 Saisie < 0,01 g/cm3 Densité Augmenter la valeur de saisie.
46 Saisie trop grande Réduire la valeur saisie de largeur d'impulsion.
54 Point zéro capteur > 50 Hz Veérifier la mise a la terre et les signaux de mise a la terre.

L' ajustement peut étre effectué quand le débitmétre est rempli
de liquide et que le débit est absolument nul.

56 Saisie > 3000 seuil de Réduire la valeur saisie, vérifier I'étalonnage "Détecteur tube
commutation Détecteur tube vide | vide.".
74/76 Saisie > 130 % Alarme MAX ou | Réduire la valeur saisie.
MIN
91 Données de 'TEEPROM erronées | Données invalides dans 'TEEPROM interne, pour corrections,
voir code d’erreur 5.
92 Données EEPROM ext. erronées | Données (p. ex. Qmax, amortissement) non valides dans

'EEPROM externe, accés possible. Survient quant la fonction
"Enregistrer données dans EEPROM externe" n’a pas été
exécutée. La fonction "Enregistrer données dans EEPROM
externe" permet d’annuler le message d’erreur.

93 EEPROM ext. Défectueux ou Pas d’accés possible, composant défectueux. En I'absence du
manquant composant, il faut enficher 'TEEPROM externe correspondant
au débitmétre, au-dessus de I'afficheur.
94 Version EEPROM ext. erronée La base de données n’est pas a jour par rapport a la version

logicielle. La fonction "Charger données de 'lEEPROM externe"
déclenche une mise a jour automatique des données externes.
La fonction "Enregistrer données dans EEPROM externe"
annule le message d’erreur.

95 Données de capteur externes Voir code d’erreur C
erronées
96 Version EEPROM erronée La base de données de 'TEEPROM est d’'une autre version que
le logiciel installé. La fonction "Update" permet d’annuler
l'erreur.
97 Capteur défectueux Les données du capteur de TEEPROM interne sont invalides.
La fonction "Load Primary" réinitialise I'erreur. (voir code
d’erreur C).
98 Version EEPROM erronée ou Pas d’accés possible, composants défectueux. En I'absence du
manquante composant, il faut enficher 'EEPROM externe correspondant
au débitmétre.
99 Saisie trop grande Réduire la valeur saisie
Saisie trop petite Augmenter la valeur saisie
7 Annexe

7.1 Autres documents

* Instructions de service (D184B132Uxx)
« Fiche technique (D184S075Uxx)
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Seguridad

1 Seguridad

1.1

Informaciones generales de seguridad

El capitulo "Seguridad" resume las instrucciones de seguridad que se deben observar durante
el funcionamiento del aparato.

La construccion y seguridad funcional del aparato corresponden a las ultimas tecnologias
disponibles. Ha sido examinado y ha salido de fabrica en perfectas condiciones de seguridad.
Para conservar este estado durante todo el tiempo de funcionamiento, es imprescindible que se
observen y se sigan los datos e instrucciones indicados en el manual de instrucciones, asi
como la documentacion y los certificados vigentes.

Durante el funcionamiento del aparato se deberan observar, en todo caso, las instrucciones
generales de seguridad. Ademas de las informaciones generales, los capitulos individuales del
manual contienen prescripciones de los procesos e instrucciones de manejo con instrucciones
concretas de seguridad.

Si no se cumplen las instrucciones de seguridad, no esta garantizado que el personal operador
y el medio ambiente estén protegidos contra riesgos y peligros posibles y que el aparato
funcione correctamente.

1.2 Uso conforme al fin previsto
Este aparato sirve para los siguientes fines:
» Para medir sustancias liquidas y pastosas con conductividad eléctrica.
« Para medir el caudal volumétrico 6 masico (con presién / temperatura constante) cuando se
ha seleccionado una unidad fisica de masa.
El uso conforme al fin previsto comprende también los siguientes puntos:
+ Se deberan observar y seguir las instrucciones de este manual.
» Se deberan observar los valores limite indicados. Ver el capitulo "Valores limite".
» Deberan observarse los fluidos permitidos. Ver el capitulo "Fluidos permitidos".
1.3 Uso contrario al fin previsto
No esta permitido el uso del aparato para:
« utilizarlo como adaptador flexible en tuberias, como p. €j., para compensar desviaciones,
vibraciones y dilataciones de las mismas, etc.
+ utilizarlo como peldafio, p. €j., para realizar ensamblajes
+ utilizarlo como soporte para cargas externas, p. €j., como soporte para tuberias, etc.
* recubrirlo con otros materiales, p. ej., por sobrepintar la placa de caracteristicas o soldar
piezas
» arranque de material, p. €j., al perforar la carcasa
Las reparaciones, modificaciones y afiadidos o la instalacion de piezas de recambio estan
Unicamente permitidas en la forma en que se describe en el manual de instrucciones. Las
actividades de mayor alcance deben acordarse con ABB Automation Products GmbH. Esto no
es aplicable a las reparaciones realizadas por talleres especializados autorizados por ABB.
4-ES FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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1.4 Valores limite técnicos

El aparato esta destinado exclusivamente para ser utilizado dentro de los valores limite
técnicos indicados en la placa de caracteristicas y en las hojas de datos adjuntas.

Se deberan observar los siguientes valores limite:

La presion de servicio admisible (PS) y la temperatura admisible del fluido (TS) no deben
exceder los valores de presion y temperatura (p/T-Ratings).

No se debera sobrepasar la temperatura de funcionamiento maxima admisible.
No debera excederse la temperatura ambiente admisible.
Se debera observar la clase de proteccion de la caja.

El sensor no debe utilizarse en la proximidad de campos electromagnéticos fuertes, p. €;j.,
motores, bombas, transformadores, etc. La distancia minima a observar es de
aproximadamente 1 m (3,28 ft). En caso de montaje en elementos de acero (p.ej: en vigas
de acero) habra que observar la distancia minima de 100 mm (3,94 inch) (valor calculado
segun IEC801-2 y IECTC77B, respectivamente).

1.5 Fluidos permitidos

En las mediciones se deberan observar las siguientes instrucciones:

Se podran utilizar solamente fluidos que, segun la experiencia del usuario y/o del fabricante,
garanticen, que durante el tiempo de funcionamiento no se perjudiquen las propiedades
quimicas y fisicas necesarias para la seguridad funcional de los materiales de los
componentes que entren en contacto con el fluido (p.ej: electrodo de medida, electrodo de
puesta a tierra, recubrimiento, elemento de conexién, placa de proteccion y brida de
proteccion).

Los fluidos con propiedades desconocidas o sustancias de medicién abrasivas se podran
utilizar solamente cuando el propietario pueda garantizar, mediante ensayos periodicos
apropiados para tal fin, que el aparato funcione segura y correctamente.

Se deberan observar los datos indicados en la placa de caracteristicas.

1.6 Deberes del propietario

Antes de utilizar fluidos corrosivos o abrasivos, el propietario debera informarse sobre la
resistencia de todos los componentes que entren en contacto con el fluido. ABB le puede
ayudar a elegir los materiales mas apropiados, pero no puede asumir responsabilidad alguna
por ello.

El propietario debera cumplir, por principio, las normas nacionales vigentes respecto a la
instalacion, prueba funcional, reparaciéon y mantenimiento de los aparatos eléctricos.

1.7 Cualificacion del personal

La instalacion, puesta en marcha y mantenimiento del aparato sélo deben ser llevados a cabo
por personal especializado debidamente instruido que haya sido autorizado por el propietario
del equipo. El personal especializado tiene que haber leido y entendido el manual y debe
seguir sus indicicones.

D184B133U02
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1.8 Instrucciones de seguridad para el montaje

Observar las siguientes instrucciones:

» La direccion de flujo tiene que corresponder a la marca indicada en el aparato (si existe).
* Al montar los tornillos de la brida no sobrepasar el par maximo de apriete.

« Alinstalar los aparatos, evitar tensiones mecanicas (torsion, flexion).

* Los aparatos de brida/Wafer deben montarse con contrabridas planoparalelas.

+ Instalar solamente aparatos para las condiciones de operacion previstas e instalarlos con
las juntas apropiadas correspondientes.

» En caso de vibraciones de la tuberia, utilizar fijaciones para tuercas y tornillos apropiados.

1.9 Instrucciones de seguridad para la instalacion eléctrica

La conexién eléctrica debe efectuarse exclusivamente por personal técnico autorizado y de
acuerdo con los esquemas de conexiones.

Deben seguirse las instrucciones para la conexion eléctrica, para no deshabilitar el modo de
proteccion eléctrica.

Poner a tierra el sistema de medida siguiendo las indicaciones correspondientes.

1.10 Instrucciones de seguridad relativas al funcionamiento

Fluidos calientes pueden causar quemaduras, por lo que hay que evitar tocar la superficie del
aparato.

Fluidos agresivos o corrosivos pueden dafiar los componentes en contacto con el fluido. Por
ello pueden producirse fugas de fluidos a presion.

Por fatiga de las juntas de las conexiones a proceso (p.ej.: racor roscado sanitario, Tri-Clamp,
etc.) pueden producirse fugas de los fluidos a presion.

Las juntas planas internas (si existen) pueden fragilizarse por procesos CIP/CIS.

1.11 Instrucciones de seguridad para la inspeccion y el mantenimiento

Advertencia -- jPeligro para personas!

Cuando la tapa de la caja esta abierta, no funcionan los dispositivos de proteccién contra
choque eléctrico y contacto accidental. La caja contiene circuitos eléctricos que no estan
protegidos contra contacto accidental.

Por ello, desconecte la energia auxiliar, antes de abrir la tapa de la caja.

Advertencia -- jPeligro para personas!

En los aparatos = DN 450, el tornillo de inspeccién (para descargar el liquido de condensado)
puede hallarse bajo presién. Un fluido que sale a chorro puede causar lesiones graves.
Despresurizar la tuberia, antes de abrir el tornillo de inspeccion.

6-ES FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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2 Transporte

2.1 Inspeccion

Todos los trabajos de reparacion y mantenimiento deberan efectuarse, exclusivamente, por
personas instruidas para tal fin.

Antes de desmontar el aparato, hay que despresurizarlo y, si es necesario, los conductos y
recipientes adyacentes.

Antes de abrir el aparato, hay que controlar si han sido utilizadas sustancias peligrosas. Es
posible que el aparato contenga restos peligrosos que puedan salir cuando se abra el
aparato.

En cuanto esté previsto dentro del marco de responsabilidad del propietario, habra que
realizar inspecciones perioddicas para controlar los siguientes puntos:

las paredes expuestas a la presion / el revestimiento del aparato a presién

la funcion técnica de medicién

la hermeticidad

el desgaste (corrosion)

Inmediatamente después de desembalarlos, hay que asegurarse de que los aparatos no
presentan dafios por transporte inadecuado . Los dafos de transporte deben ser
documentados. Todas las reclamaciones de indemnizacion por dafios deberan presentarse
inmediatamente, y antes de la instalacién, ante el expedidor competente.

2.2 Instrucciones generales para el transporte

Al transportar el aparato al lugar de medicion, habra que observar los siguientes puntos:

El centro de gravedad puede no estar en el centro del aparato.

Los anillos y tapas de proteccion montados en las conexiones a proceso de los aparatos
recubiertos de PTFE/PFA deben desmontarse solo inmediatamente antes de la instalacion.
En ello hay que cuidar, para evitar fugas, de no cortar y dafiar el recubrimiento.

Los aparatos bridados no deben levantarse a través de la carcasa del transmisor o de la
caja de conexion, respectivamente.

D184B133U02
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2.3 Transporte de aparatos bridados inferiores a DN 450

Advertencia - jPeligro de lesion por deslizamiento del aparato!

El centro de gravedad del aparato entero puede hallarse por encima de los (dos) puntos de
suspension de las correas portadoras.

Evite que el aparato se gire o resbale durante el transporte. Apoyar el medidor lateralmente.

Utilizar correas portadoras para transportar aparatos bridados inferiores a DN 450. Poner las

correas portadoras alrededor de ambas conexiones a proceso y levantar el aparato. No utilizar
cadenas, para no dafar la carcasa.

G00016

G00018

Fig. 2: Transporte de aparatos bridados superiores a DN 400
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3 Instalacion

3.1 Requisitos de montaje

El aparato mide en ambas direcciones de flujo. Direccion de flujo

predefinida: directa (ajustada en fabrica), Ver Fig. 3.

3.1.3 Conductos verticales

» Instalacién vertical para medir sustancias abrasivas, flujo
preferentemente desde abajo hacia arriba.

L= ql=

[— ]

G00156

G00039

Fig. 3

Observar los siguientes puntos:

3.11

Montar el eje del electrodo (1) en posicion horizontal o girado en 45°,
como maximo.

Eje del electrodo

Fig. 6

3.1.4 Conexiones horizontales

* Latuberia debe estar completamente llena en todo momento.
* Una ligera pendiente en la tuberia ayuda a eliminar los gases.

G00038

G00041

Fig. 7

3.1.5 Entrada/salida libre

« En caso de salida libre, no instalar el medidor en el punto mas
alto o en el lado de salida de la tuberia; el medidor se descargara
y se pueden formar burbujas de aire (1).

« En caso de entrada o salida libre, instalar un sifon, para que la
tuberia esté completamente llena en todo momento (2).

Fig. 4

3.1.2 Tramos rectos de entrada y salida

G00040

Tramo recto de entrada Tramo recto de salida

>3 x DN >2x DN

DN = tamario del sensor

» Los accesorios, codos, valvulas, etc. no deben instalarse
directamente delante del primario (1).

» Las valvulas de mariposa deben instalarse de tal forma que el
disco de la misma no penetre en el sensor.

* Las valvulas y otros 6rganos de desconexién deberian instalarse
en el tramo de salida (2).

* Observar la longitud de los tramos de entrada y salida, para
garantizar la precision en la medida.

Fig. 8

3.1.6 Montaje cerca de bombas

« En detectores que estén instalados en la proximidad de bombas
u otros componentes que generen vibraciones, se recomienda la
instalacion de amortiguadores mecanicos de vibraciones.

K== =i

3xDN 2xDN° G00037

Fig. 5

—{ ]
—{ 1t
—{ it [|

G00043

Fig. 9
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3.2 Montaje

3.21 Dispositivos de apoyo para diametros nominales superiores a DN 400

' Aviso - jNo danar los componentes!
En caso de apoyo inadecuado es posible que la carcasa se abolle y que se dafien las bobinas
° magnéticas interiores.

Colocar los apoyos en el borde de la carcasa (ver flechas en la figura adjunta).

Los aparatos con didmetros nominales superiores a DN 400 deben ser colocados sobre una
base suficientemente robusta utilizando los soportes.

G00019

Fig. 10: Apoyo en caso de didmetros nominales superiores a DN 400

3.2.2 Instrucciones generales para el montaje

En el montaje deben observarse los siguientes puntos:

* Eltubo medidor siempre tiene que estar completamente lleno.

« La direccion de flujo tiene que corresponder a la marca (si existe).

« Al montar los tornillos de la brida, hay que observar el par maximo de apriete.
» Alinstalar los aparatos, evitar tensiones mecanicas (torsion, flexion).

* Los aparatos de brida/Wafer deben montarse con contrabridas planoparalelas y solamente
con las juntas apropiadas.

+ Utilizar juntas de un material resistente al fluido y a la temperatura de operacion.

» Las juntas no deben penetrar en la zona de flujo, porque se pueden producir turbulencias
que afectan la precision del aparato.

» La tuberia no debe ejercer ninguna fuerza 6 par de torsién sobre el aparato.

+ Los tapones de los pasacables no deben desmontarse antes de que se monten los cables
eléctricos.

* Los convertidores de medicién separados (MAG-XE) deben instalarse en un lugar libre de
vibraciones.

* No exponer el convertidor de medicion directamente a los rayos del sol; instalar un
dispositivo de proteccion contra rayos solares, si es necesario.

» Elegir un lugar de montaje que garantice que no entra humedad en la camara de conexién o
en la zona del convertidor de medicion.
o Importante

Mas informacion respecto a los requisitos de montaje y al montaje del MEC se desprenden de
la hoja de datos que acompania el aparato.

10 - ES FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.2.3 Montaje del tubo medidor

El aparato puede instalarse en cualquier punto de la tuberia, con tal que se cumplan los
requisitos de montaje pertinentes.

Aviso - No danar el aparato!

Para las juntas de la brida o de las conexiones a proceso no debe utilizarse grafito, para
evitar que en la superficie interior del tubo medidor se forme un capa conductora. Para evitar
dafios en el recubrimiento (PTFE) 6 en el equipo deben evitarse picos de vacio.

1. Desmontar las placas protectoras montadas en los lados izquierdo y derecho del tubo
medidor (si existen). En ello hay que cuidar, para evitar fugas, de no cortar y dafar el
recubrimiento de la brida.

2. Colocar el tubo centrado en la tuberia.

3. Montar las juntas entre las superficies.

Importante

Para obtener resultados éptimos de medicion, hay que cuidar que el tubo medidor y las juntas
del primario de medida se ajusten céntricamente.

4. Introducir en los agujeros tornillos adecuados segun el capitulo "Pares de apriete".
5. Engrasar ligeramente los esparragos roscados.

6. Apretar en diagonal las tuercas (ver figura siguiente). jObservar los pares de apriete
indicados en el capitulo "Pares de apriete"!

Aplicar primero un par de apriete de ~50%, luego uno de ~80% vy, por ultimo, el par maximo
de apriete. i{No exceder el par maximo de apriete!

G00034

Fig. 11

D184B133U02
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3.2.4 Pares de apriete

3.3

3.3.1

Aparatos Conexiones
Diametro Presion Tornillos bridados Disenos variables a
nominal nominal Modelo DE41F, Wafer proceso Modelo
DE43F DE21, DE23
mm Inch PN Nm Nm Nm
3-8 " 40 4 xM12 8 2,3 6,5
10 23 40 4 xM12 8 7 6,5
15 23 40 4 x M12 10 7 9
20 4" 40 4 xM12 16 11 20
25 1“ 40 4 xM12 21 15 32
32 14" 40 4 x M16 34 26 56
40 114" 40 4 x M16 43 33 80
50 2° 40 4 x M16 56 46 30
65 25" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62
150 6" 16 8 x M20 83
200 8" 16 8 x M20 81
250 10¢ 16 8 x M24 120
300 12¢ 16 8 x M24 160
350 14 16 16 x M24 195
400 16“ 16 16 x M27 250
500 20“ 10 20 x M24 200
600 24" 10 20 x M27 260
700 28 10 24 x M27 300
800 32° 10 24 x M30 390
900 36 10 28 x M30 385
1000 40¢ 10 28 x M33 480

Puesta a tierra

Instrucciones generales para la conexion a tierra

En la conexion a tierra deberan observarse los siguientes puntos:

Utilizar el cable verde/amarillo adjunto.

Conectar el tornillo de puesta a tierra del primario de medicién (en la brida y la carcasa del
convertidor de medicion) a tierra.

La caja de conexion y la carcasa del COPA tienen que ser conectadas a tierra.

Si se utilizan tuberias de plastico o con recubrimiento aislante, la toma de tierra debe

realizarse mediante un anillo o electrodos de puesta a tierra.

Si hay corrientes parasitas, instalar anillos de puesta a tierra (uno delante y uno detras del
primario de medida).

Debido a la técnica de medida empleada, el potencial de la tierra tiene que corresponder al
potencial de la tuberia.

No se requiere una toma adicional de tierra mediante los bornes de conexién.

Importante

Si el primario de medida se instala en tuberias de plastico o con recubrimiento aislante, se
pueden producir, en casos especiales, derivaciones a través del electrodo de puesta a tierra.
A largo plazo, esto puede destruir el primario de medida, porque el electrodo de puesta a
tierra se descompone por procesos electroquimicos. En tal caso, la toma de tierra debe
realizarse mediante anillos de puesta a tierra.

12-ES
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3.3.2 Tuberia metalica con bridas fijas

G00115

Disefio bridado Disefio Wafer

Fig. 12

3.3.3 Tuberia metalica con bridas sueltas

G00116
Disefio bridado Disefio Wafer
Fig. 13
3.3.4 Tuberias no metalicas 6 con recubrimiento aislante
|
|
|
|
|
|
! |
! I s
1 : :
1 I
! |
1 ! '
2 T | q
| .
3 = = ! = G00117
Disefio bridado Diseno Wafer
Fig. 14
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3.3.5 Primario de medida de acero inoxidable — modelos DE 21 y DE 23

La conexion a tierra se realizara como se muestra en la figura. La sustancia de medicion esta
conectada a tierra mediante el adaptador (1), por lo que no se requiere una conexién adicional
a tierra.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Conexiodn a tierra de aparatos con recubrimiento de goma dura o goma blanda

El recubrimiento de estos aparatos incorpora un elemento conductor (a partir de didmetros
nominales de DN 125). Este elemento sirve para conectar a tierra la sustancia de medicién.

3.3.7 Conexion a tierra de aparatos con anillo de proteccion

Los anillos de proteccién sirven para proteger los bordes del recubrimiento del tubo medidor,
por ejemplo, cuando se utilizan medios abrasivos. Por afiadidura, asumen la funcién de un
anillo de puesta a tierra.

+ Si se utilizan tuberias de plastico o tuberias con recubrimiento aislante, conectar la anillo de
proteccién igual que un anillo de puesta a tierra.

3.3.8 Conexion a tierra mediante el anillo conductor de PTFE

Dentro de la gama de diametros nominales de DN 10 ... 150 son disponibles, opcionalmente,
anillos de puesta a tierra fabricados de PTFE conductivo. Al montarlos, hay que proceder igual
que en los anillos convencionales de puesta a tierra.

14 - ES FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Conexion eléctrica

3.41 Preparacioén del cable de senall/excitacion
El cable esté construido como se muestra en la figura.

Importante
l jUtilizar terminales de conexion tipo punta!
80 _
< 15,5 75
17 o
’%¢
SZS—— —
G00162
Fig. 16
- e — e 1
X 2 o= 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Lado del convertidor de medicion Lado del primario de medida
1 Potencial de medicién, amarillo 4 Senal del electrodo, azul
2 blanco 5 Borne SE
3 Senal del electrodo, roja
o Importante
l Los blindajes no deben estar en contacto uno con otro, para impedir cortocircuitos de las
senales.
D184B133U02
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Al colocar el cable, deberan observarse los siguientes puntos:

+ El cable de senal/excitacién conduce una sefal de tension de sélo unos milivoltios y, por
tanto, debe ser tan corto como sea posible. La longitud maxima admisible del cable de sefial

es de 50 m.

* No colocar el cable en la proximidad de maquinas eléctricas grandes y elementos de
conmutacion, porque pueden producirse interferencias. Si esto no es posible, colocar el
cable de sefal/excitacion en a través de tuberia metalica conectada a tierra.

» Utilizar lineas apantalladas y conectarlas a tierra.

« Evitar que el cable de senal discurra cerca de cajas de union 6 regletas de bornas.
Paralelamente a los cables de sefal (azul y rojo) va un cable de excitacion apantallado
(blanco), por lo que solo se necesita un cable entre el primario y el convertidor.

e Para aislarlo contra interferencias

magnéticas, el cable dispone de un blindaje

exterior que se conecta al borne SE.

* Preveer en la instalacién una trampa de
agua para evitar el contacto de ésta con el
cableado. En caso de montaje vertical,
instalar los racores atornillados para cables
de tal forma que estan orientados hacia
abajo.

1

/-

i

B

G00058

Fig. 17

3.4.2 Conexion del cable de sefial/excitacion para el modelo FXE4000 (MAG-XE)

343

El primario de medida esta conectado, por el (7 N
cable de sefal/excitacion (niumero de pieza i H
D173D025U01), al convertidor de medicion. G} o @

Las bobinas del primario de medida se e | [
alimentan a través del convertidor bornes 1 1][2][s i
M1/M2). Conectar el cable de sefal/excitacion \b‘ o
al primario de medicion (ver figura). 2 —]

1 rojo 3
2 azul ™~ 7
3 amarillo 4 -@- {J:r}
4 Borne SE \ —1J

5 Cable de sefial & . : )/
6 Conexion a tierra ——

7 blanco

5
6
G00144
Fig. 18

Bornes Punto de conexion

1+2 Hilos para la sefal de medida

3 Conductor interior (amarillo), potencial de medida

M1 + M2 Conexiones para la excitacion del campo magnético

SE Cable exterior apantallado

16 - ES FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4.4 Conexion para proteccion IP68

Si se utilizan primarios de medida con clase de proteccion IP68, la altura max. de inmersién no
puede exceder de 5 m. El cable adjunto (TN D173D025U01) cumple los requisitos de

inmersion.
1 Lﬁ]
Y m
7, G00171
Fig. 19

1 Altura max. de inmersion: 5 m

3.4.4.1 Conexion

1. Para conectar el primario al convertidor, hay que utilizar el cable de sefial D173D025U01.

2. Conectar el cable de sefial al borne correspondiente en la caja de conexion del primario de
medida.

3. Conducir el cable desde la caja de conexion hasta mas alla del limite maximo de inmersién
de 5m.

4. Apretar el racor atornillado del cable.

5. Cerrar la caja de conexién correctamente. Cuidar que la junta de la tapa quede fijada
correctamente.

Aviso - jNo danar los componentes!

Cuidar que no se darie la envoltura del cable de senal. Sélo asi se garantiza la clase de
proteccion IP68 para el primario de medida.

o Importante

1 Opcionalmente, estan disponibles primarios de medida con cable de sefial conectado y
sellado a la caja de terminales.

3.4.4.2 Sellado de la caja de conexién

Para sellar la caja de conexidn posteriormente en el lugar de montaje, ofrecemos una resina de
sellado de dos componentes, que debe pedirse por separado (numero de pedido:
D141B038UO01). El sellado sélo es posible cuando el primario estd montado horizontalmente.

Al aplicar la resina se deberan observar las instrucciones siguientes:

Advertencia - jPeligros generales!

iLa resina de sellado es nociva para la salud — tomar medidas adecuadas de proteccion!
Informacién sobre peligros: R20, R36/37/38, R42/43

jToxica en caso de inhalacién; evitar contacto con la piel; irrita los ojos!

Consejos de seguridad: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Usar guantes de proteccion apropiadas. Cuidar de una ventilacién suficiente.

Observar las instrucciones del fabricante, antes de realizar los preparativos.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) ES-17
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Preparativos

Para impedir que salga humedad, el sellado no puede realizarse antes de terminada la
instalacion. Controlar antes que todas las conexiones estan montadas y fijadas
correctamente.

Al llenar la caja de conexion hay que cuidar de que la resina de sellado no entre en contacto
con la junta y su alojamiento (ver figura siguiente).

Si se utiliza conexion 1/2" NPT evitar que la resina de sellado penetre en el conducto.

Procedimiento

1.

ARl

Abrir cortando la funda protectora de la resina de sellado (ver embalaje).
Quitar la tapa de goma del clip central. Quitar el clip.

Amasar bien ambos componentes hasta que se forme una masa homogénea.
Cortar una esquina de la bolsa. Aplicar la resina antes de 30 minutos.

Introducir la resina de sellado cautelosamente en la caja de conexién, hasta que cubra el
cable de conexion.

Antes de cerrar la tapa, hay que esperar unas horas, para que la masa pueda secarse y la
caja ya no contenga gases.

7. Eliminar el material de embalaje y la bolsa secante, observando las normas de proteccion
del medio ambiente.
1
\“‘“‘I £ Y
£ ™
F ! iy
-
!
2
G00167

Fig. 20
1 Bolsa de embalaje 4 Resina de sellado
2 Bolsa secante 5 Altura de llenado
3 Grapa

18 -ES
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3.4.5 Esquemas de conexién

3.4.5.1 FXE4000 (COPA-XE), comunicacién analogica (incl. HART)

b)|10 | 9
a)|co|E9 2- [ 1+

Vo |V8|P7|G2|X1]| + N |[L gf
— e —

1 2 3 4 5 PE

G00061

Fig.

5

6

21

a) Salida de impulsos escalada, pasiva:

Ancho de impulso ajustable de 0,1 a 2.000 ms, terminales V8, V9, funcién E9, C9
Datos del optoacoplador: . 5 kHz, 0 V< Ucg . <2V, 16 V< Ucen <30V,
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < IcgL <220 mA

b) Salida de impulsos escalada, activa:

Ancho de impulso ajustable de 0,1 a 2.000 ms, bornes V8, V9, funcién 9, 9

20 mA <1 =150 mA, fnax <4 Hz, ancho de impulso < 50 ms, impulsos T4y < 25 ms; factor
de trabajo de los impulsos 1:4 (Ton : Toff), fmax D kHz, 2mA<1<20mA; 16 VSU<30V
Salida de contacto:

Salida de contacto seleccionable por software para control del sistema, tuberia vacia,
alarma max./min. o sefal A/l*; terminales G2, P7

Datos del optoacoplador: f,.x 5 kHz,

OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;

O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Entrada de contacto:

Funcién seleccionable por software para reposicion externa del cero, reposicion externa
del totalizador, parada externa del totalizador, terminales G2, X1

Datos del optoacoplador: 16 V<U <30V, Ri=2 kQ

Salida de corriente:

Ajustable, terminales +/-, carga < 600 Q entre 0/4 ...y 20 mA,

Carga <1200 Q entre 0/2 ...y 10 mA, carga < 2400 Q entre 0 ...y 5 mA,

Opcioén: Protocolo HART

Alimentacion eléctrica:

ver placa de caracteristicas

Conexion de puesta a tierra

*) La "Sefal de sentido directo" viene predeterminada de fabrica.

D184B133U02
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3.4.5.2 FXE4000 (COPA-XE), comunicacién digital
Para PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, Fieldbus FOUNDATION, ASCII
@
1 PA+| PA- "/
2| ux|ve|Pr| Al B ]|+ ]| -2
|
3| Ux| V8| P7|+vD| A| B |GND | N | L | |
4 FF+| FF- T PE 1
6 = G00064
Fig. 22

1 PROFIBUS PA:

Terminales PA+, PA-: puerto para PROFIBUS PA segun IEC 61158-2 (perfil 3.0),
U=9-32V, | =13 mA (funcionamiento normal); 17 mA (situacion de averia / FDE)

Protocolo ASCII (RS485):

Terminales Ux, V8: salida de impulsos escalados; pasiva (optoacoplador), ancho de
impulso ajustable entre 0,1 ms. y 2.000 ms.

Datos del optoacoplador: f.x 5 kHz, 0 V< Ugg <2V, 16 V < Ucgy < 300V,

OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

Terminales Ux, P7: salida de contacto, funcion seleccionable por software, p.ej.: para
control del sistema, tuberia vacia, alarma max./min. o sefial A/l

Datos del optoacoplador: fax 5 kHz, 0V <Ucg <2V, 16 V< Ucgey <30V,

OmA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Terminales A, B: interfaz serial RS485 para comunicacién mediante protocolo ASCII
Terminales +,-: salida de corriente; terminales: +/-, carga < 600 Q entre 0/4 y 20 mA

PROFIBUS DP:

igual que tipo 2, pero terminales +VD, A, B, GND, puerto para PROFIBUS DP segun
EN 50170

Fieldbus FOUNDATION:

Terminales FF+, FF-: puerto para FOUNDATION Fieldbus (H1) segun IEC 61158-2,
U=9-32V, =13 mA (funcionamiento normal); 17 mA (situacion de averia / FDE)

Alimentacion eléctrica:
ver placa de caracteristicas
Conexion de puesta a tierra
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3.4.5.3 FXE4000 MAG-XE, comunicacién analégica (incl. HART)

10| 9
A co|E9 2|1+ __|__
vo|vs|pr[az|x1| + |- [N]L] & §|M1|M2|2S|2|1|1S|3||% 6
1 . .
é—\ ,—DCD }H L<50m
— — = — | N
i 23 4 5 o =
7 8 9 10 11
R

J/AWA\
A\

\\U

S o
— e

O M0 BEB L

G00065)

Fig. 23

1 a) Salida normalada de impulsos escalados, pasiva:

Ancho de impulso ajustable de 0,1 a 2.000 ms, terminales V8, V9, funcion E9, C9
Datos del optoacoplador: fax 5 kHz, 0 V< Ugg <2V, 16 V < Ucgy < 30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

b) Salida normalada de impulsos escalados, activa:

Ancho de impulso ajustable de 0,1 a 2.000 ms, bornes V8, V9, funcién 9, 9
20 mA < 1= 150 mA, fnax < 4 Hz, ancho de impulso < 50 ms, impulsos Tqey < 25 ms; factor
de trabajo de los impulsos 1:4 (Ton : Tog), frax D kHZ, 2 mMA <120 mA; 16 V=U<30V

2 Salida de contacto:

Salida de contacto seleccionable por software para control del sistema, tuberia vacia,
alarma max./min. o sefial A/l*; terminales G2, P7
Datos del optoacoplador: f.x 5 kHz, 0 V< Ugg <2V, 16 V < Ucgy <300V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA
3 Entrada de contacto:
Funcion seleccionable por software para reposicion externa del cero, reposicion externa
del totalizador, parada externa del totalizador, terminales G2, X1
Datos del optoacoplador: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ
4 Salida de corriente:
Ajustable, terminales +/-, carga < 600 Q entre 0/4 ...y 20 mA,
Carga <1200 Q entre 0/2 ...y 10 mA, carga < 2400 Q entre 0 ...y 5 mA,
Opcioén: Protocolo HART
5 Alimentacién eléctrica:

ver placa de caracteristicas

6 Puesta a tierra

7 Blanco 9 Rojo 11 Blindaje de acero
8 Azul 10 Amarillo

A

Convertidor de medicion | B Primario

*) La "Sefal de sentido directo" viene predeterminada de fabrica.
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3.4.5.4 FXE4000 (MAG-XE), comunicacion digital
Para PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, Fieldbus FOUNDATION, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux|Vve|P7| A B | + - 2- | 1+ —
3 Ux | V8| P7 |+VD| A B |GND| N L j__
4 [ = T |M1|M2|28|2|1|1S|3||% 6 )
A | =
PE = §§ L< 50m
&> P K
N~ ;% = 6
7 8 9 (10 | 11 i
— R :
&> P H |
=6
J__ M1| M2 El |__1—| 3 I_S_E—, B
6= G00066
Fig. 24
1 PROFIBUS PA:

> © N O

Terminales PA+, PA-: puerto para PROFIBUS PA segun IEC 61158-2 (perfil 3.0),
U=9-32V, | =13 mA (funcionamiento normal); 17 mA (situacion de averia / FDE)

Protocolo ASCII (RS485):

Terminales Ux, V8: salida de impulsos escalados; pasiva (optoacoplador), ancho de
impulso ajustable entre 0,1 ms. y 2.000 ms.

Datos del optoacoplador: fyax 5 kHz, 0 V < Ucg. <2V, 16 V< Ucegy <30V,

O0mA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. £220 mA

Terminales Ux, P7: salida de contacto, funcién seleccionable por software, p.ej.: para
control del sistema, tuberia vacia, alarma max./min. o sefial A/l

Datos del optoacoplador: f.x 5 kHz, 0 VS Ugg, <2V, 16 V < Ucey <300V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Terminales A, B: interfaz serial RS485 para comunicacién mediante protocolo ASCII
Terminales +,-: salida de corriente; terminales: +/-, carga < 600 Q entre 0/4 y 20 mA

PROFIBUS DP:

igual que tipo 2, pero terminales +VD, A, B, GND, puerto para PROFIBUS DP segun
EN 50170

Fieldbus FOUNDATION:

Terminales FF+, FF-: puerto para FOUNDATION Fieldbus (H1) segun IEC 61158-2,
U=9-32V, =13 mA (funcionamiento normal); 17 mA (situacién de averia / FDE)

Alimentacion eléctrica:
ver placa de caracteristicas

Puesta a tierra
Blanco 9 Rojo 11 Blindaje de acero
Azul 10 Amarillo

Convertidor de medicion | B Primario
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4 Puesta en funcionamiento

41 Control antes de la puesta en funcionamiento

Antes de la puesta en funcionamiento, hay que controlar los siguientes puntos:
+ La alimentacién eléctrica tiene que estar desconectada.

+ La alimentacién eléctrica tiene que corresponder a los datos indicados en placa de
caracteristicas.

o Importante
Las conexiones para la alimentacion eléctrica se encuentran debajo de la cubierta (1) en la
camara de conexion.

ik

I G00168

Fig. 25
1 Cubierta

» Debe seguirse el esquema de conexiones facilitado.
+ El aparato tiene que estar conectado correctamente a tierra.

* Observar los valores limite de temperatura.

+ La EEPROM (1) tiene que estar enchufada correctamente en el convertidor. Sobre este
EPROM se encuentra una placa que indica el numero de serie y un ndmero final. Este
numero final se encuentra en la placa de caracteristicas del primario de medida
correspondiente. jLos numeros deben ser idénticos!

G00147

Fig. 26
1 EEPROM
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+ El convertidor debe ser montado en un lugar casi libre de vibraciones.

* En el modelo FXE4000 (MAG-XE hay que cuidar de que el primario de medida y el
convertidor se asignen correctamente. Los primarios de medida tienen los ndmeros finales
X1, X2, etc. (ver placa indicadora de tipo). Los convertidores tienen los nimeros finales Y1,
Y2, etc. X1y Y1 forman una unidad completa.

» Control de la salida de impulsos.

La salida de impulsos puede ser utilizada como salida activa (impulsos de 24 VCC) o como
salida pasiva (optoacoplador). La salida de impulsos se ajustara como se muestra en la
siguiente figura.

> [ote [ e[l
w o[ [ ][ =]

G00163

Fig. 27: Como ajustar la salida de impulsos mediante puentes enchufables

A Impulso pasivo 1 Placa del display

B Impulso activo

4.2 Puesta en funcionamiento

4.2.1

Alimentacion eléctrica

Después de activar la alimentacion eléctrica, los datos del primario de medida memorizados en
la EEPROM se compararan con los valores guardados internamente. Si los datos no son
idénticos, los datos del convertidor de medicién se intercambiaran automaticamente. Poco
después aparecera el mensaje "Primary data are loaded“. A continuacién, el dispositivo
medidor estara listo para el funcionamiento.

La pantalla indicara el caudal actual.

4.2.2 Como ajustar el aparato

Si el cliente lo desea, el aparato se entregara segun los ajustes especificados por el cliente.
Cuando falten estos datos, el aparato se entregara con los ajustes de fabrica.

Para ajustar el aparato in situ, basta seleccionar o entrar unos pocos parametros. La entrada o
seleccion de parametros se describe en el parrafo "Entrada de datos en forma abreviada". Un
resumen de la estructura de los menus se encuentra en el parrafo "Sumario de los parametros
disponibles".

Para la puesta en servicio es necesario controlar y ajustar los parametros siguientes.
1. Rango de caudal (menu "Rango” y menu "Unidad").

El aparato se ajustara en fabrica al valor limite maximo posible del rango de caudal, siempre
que el cliente no especifique otros valores. Los valores limite ideales del rango de caudal
corresponden a caudales de 2-3 m/s. Para ello hay que ajustar primero, en el menu
"Unidad" la unidad Rango (p.ej.: m3/h o I/s) y entonces, en el menu "Rango®, el valor limite
del rango de caudal. Los valores limite mas bajos y mas altos posibles ajustables del rango
de caudal se indican en la tabla siguiente.
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o Importante
Si se trata de aparatos calibrados, los valores limite del rango de caudal son fijos y no pueden
modificarse.

Valor limite del rango de caudal

Diametro nominal Minimo 0,5 m/s Maximo (10 m/s)
3 0,2 I/min 4 |/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 I/min 45 |/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m°h
65 6 m’h 120 m%h
80 9m’h 180 m°h
100 12 m°/h 240 m*/h

Valor limite del rango de caudal

Diametro nominal Minimo 0,5 m/s Maximo (10 m/s)
125 21 m°h 420 m°/h
150 30 m*/h 600 m*/h
200 54 m*/h 1080 m*/h
250 90 m*/h 1800 m*/h
300 120 m¥h 2400 m*/h
350 165 m°/h 3300 m*h
400 225 m*h 4500 m%h
450 300 m*h 6000 m*h
500 330 m*h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*h
700 660 m/h 13200 m*/h
800 900 m*h 18000 m*/h
900 1200 m*/h 24000 m*/h
1000 1350 m*/h 27000 m*/h

2. Salida de corriente (menu " Salida de corriente")
Seleccionar aqui el rango de corriente deseado (0 ... 20 mA 0 4 ... 20 mA).

3. En caso de aparatos con bus de campo, hay que ajustar la direccion de bus (tépico del
menu "Interfaz").

4. Salida de impulsos (menu " Impulso factor” y menu "Unidad").

Para ajustar la cantidad de impulsos por cada unidad volumétrica, hay que seleccionar
primero, en el menu "Unidad", la unidad del contador correspondiente (p.ej.: m3 o). A
continuacién hay que entrar, en el menu "Impulso”, la cantidad de los impulsos.

5. Impulso ancho (menu " Impulso ancho")
El ancho del impulso de los terminales V8 y V9 se puede ajustar entre 0,1 ms y 2000 ms.

6. Ajuste del cero del sistema (menu "Sistema - punto cero")

El cero del sistema del caudalimetro se ajusta en el convertidor. El caudal en el primario
debe estar totalmente parado. Es necesario asegurarse de que el tubo medidor del primario
se encuentre lleno. Seleccionar el en menu "Cero del sistema". A continuacién, pulsar la
tecla ENTER. Pulsar la tecla STEP y de nuevo ENTER para activar el ajuste automatico.
Durante el ajuste automatico, el convertidor de medicion cuenta de 255 a 0 (en el segundo
rengléon de la pantalla) y el ajuste del punto cero se termina. El ajuste automatico dura unos

20 segundos.
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7. Deteccion de tuberia vacia
(menu "Detector de tuberia vacia"), en aparatos con diametro nominal a partir de DN10.

El tubo medidor del primario de medida tiene que estar completamente lleno. Seleccionar el
menu "Detector de tuberia vacia". A continuacién, pulsar la tecla ENTER. Pulsar la tecla
STEP, para "Ajuste Detector de tuberia vacia" y pulsar ENTER para activarlo. En la pantalla
aparecera una cifra. Modificar este valor mediante la tecla STEP o DATA, ajustandolo al
valor de 2000 £ 25 Hz. Pulsar ENTER para aceptar este valor.

A continuacién, vaciar la tuberia. Hay que controlar que el valor de ajuste indicado es
superior al valor ajustado en el menu "Umbral". Esto asegura que la deteccién de tuberia

vacia esta ajustada.

o Importante

l Para terminar la parametrizacion, es necesario que se guarden todos los datos. Para tal fin,
acceder al menu "Guardar datos en EEPROM ext." y pulsar ENTER para guardar los datos.

5 Parametracion

5.1 Entrada de datos

Si la caja esta abierta, la entrada de datos se realiza a través de las teclas (3). Si la tapa de la
caja esta cerrada, los datos se entran mediante el puntero magnético (6) y los sensores
magnéticos. Para ejecutar esta funcion, tocar con el puntero el simbolo NS correspondiente.

Modelo estandar

_— " WAGHETA ABST @ G00148
Fig. 28
1 EEPROM enchufable 4 Sensor magnético STEP
2 Sensor magneético DATA/ENTER 5 Sensor magnético C/CE
3 Teclas de control 6 Lapiz magnético
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Durante la entrada de datos, el convertidor de medicion permanecera en linea, es decir, la
salidas de corriente e impulsos seguiran indicando el estado actual de funcionamiento. A
continuacioén, se describen las funciones individuales de las teclas:

C/CE Cambio entre el modo de operacion y el menu.

STEP Latecla STEP (pasar) es una de las dos teclas de flecha. Se utiliza para
J avanzar por los menus. Permite acceder a todos los parametros.

DATA Latecla DATA (datos) es una de las dos teclas de flecha. Se utiliza para
T retroceder por los menus. Permite acceder a todos los parametros.

ENTER La funcion ENTER se ejecutara por pulsacién simultanea de las teclas de
flecha STEP y DATA. La tecla ENTER tiene las siguientes funciones:

» Bloqueo de programacion On o OFF.

» Entrar en el pardmetro a modificar y fijar el pardmetro nuevo
seleccionado o ajustado.

La funcion ENTER estara activa durante unos 10 segundos. Si dentro de
este tiempo no se efectua ninguna entrada, la pantalla del convertidor de
medicién indicara el valor antiguo.

Ejecucion de la funcion ENTER en caso de manejo por puntero magnético

La funcién ENTER se ejecutara cuando el sensor DATA/ENTER se active durante mas de 3
segundos. La confirmacion se efectuara por parpadeo del display.

En la entrada de datos se distinguen dos formas de entrada diferentes:
» Entrada numérica
+ Entrada segun una tabla predefinida

o Importante

l Durante la entrada de datos, la plausabilidad de los valores entrados se verificara y, dado el
caso, se rechazara mediante visualizacion del mensaje correspondiente.
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5.2 Entrada de datos en forma abreviada

Accion

Punto de partida "informacién del proceso”

1. Abrir menu

2. Buscar parametro "Protection prog.”

3. Desactivar "Protectiéon prog."

Accién Entrada
4. Buscar parametro STEP o DATA
"Rango"
v
5. Modificar parametro ENTER
"Rango"
v
6. Entrada dela
secuencia de cifras 6 x DATA
deseada STEP
2 x DATA
STEP
4 x DATA
STEP
STEP
10 x DATA
STEP
STEP
v
7. Fijar valor. ENTER
8. Aparece el valor nuevo
v
9. Salir del menu. CICE
v

\

—

Entrada numérica directa

Entrada

CICE

v
STEP o DATA

v
ENTER

T

Informacién en Intencion
pantalla
Rango 4. Parametro "Submenu
1800,00 m3¥h Unidad"
Rango 5. Modificar parametro
-m3h mé/h
Rango 6. Buscar valor
6240,00m%h deseado (p.ej.:
m?3/min).

AAA
7. Fijar valor.

8. Aparece el valor
nuevo.

9. Salir del menu.

"Esperar, por favor"

6240,00 m*h

Rango

Informacién en pantalla

—V98.14 %
—V12.000 m®

Aparece un
parametro cualquiera

" Protectién prog."
On

" Protectién prog."
Off

Entrada desde una de tabla

Entrada Informacién en pantalla
STEP o Submenu
DATA Unidad
v
ENTER Unidad Rango
m®/h
v
STEP oder Unidad Rango
DATA m3min
v
ENTER "Esperar, por favor"
v
Unidad Rango
m3/min
v
CICE
v

L

10. Buscar parametro "Protection prog." STEP o DATA " Protection prog."
Off
v
11. Reactivar el Protection prog. ENTER " Protectién prog."
On
v
12. Punto de salida Informacién de proceso CICE — V98.14 %
(convertidor de mediciéon permanece en —V12.000 m3
linea)
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5.3 Resumen de los parametros disponibles
*Protection prog.* _| *Protection prog.* _| ¢ Cadigo BP? _I *Protection prog.*
encendida | apagado [ o | apagado
|
Cédigo Prot Progr. | Viejo codigo PP | Nuevo cédigo PP
encendida | 0 | 0
I
Idioma
Espanol
|
Submend | Tamano Medidor | | SpanCs 6.25Hz | | ZeroCz 6.25Hz
Primary | DN 250 10In | 56.123 % | 0.1203 %
| Short model no. | Order no.
| DE4... | 000195368/X001
Rango DN 10m/s
1800.00 m*h
|
Rango
400.00 m?h
I
Impulso factor
1.0000 /m?
|
Impulso ancho
30.000
I
Cor. Bajo Caudal
1.000 %
|
Amortiguacion
10.0000 s
I
Filter
apagado
|
Densidad
2.54300 g/cm?
|
Ajuste Syst. cero Ajuste Syst. cero Ajuste Syst. cero
3.5 Hz manual automatic
|
Submenu _[ Unidad de rango _[ Unidad de total _[ Unidad Factor
Unidad | i/s [ m2 | 3785.41 litros
| Unidad Nombre | Prog Unidad
| kgal /s /min /h | | Sindensidad
Submenu _| Error _| Max. alarma _| Min. alarma
Alarma [0..3.. | 130% | 10%
|
Submenu | Terminal P7/G2 | Terminal X1/G2
Prog Ent/Sal | General Alarma | Reposion cero
I
Submenu _| Salida CC _| Isal en alarma
Salida CC | 0-20mA | 130%
|
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|
Submenu _[ Comunicacion _[ Instr Direccion _[ Velocidad en baudios
Data Link | Ascii [ o | 4800 baudios
Comunicacion Direccién del aparato Comunicacion
Hart 000 Bus de campo PA
Direccién esclavo NC.ident. Selector Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
Comunicacion Direc. esclavo Function
| PROFIBUS DP | oo | Param. -PROFIB.DP
Submenu _[ Auto comprobacion _[ Auto comprobacion
Auto comprobacion | I1sal | RAM (ASIC)
|
Submendu | Detector T vacia | Isalen vacia | Alarma vacia
Detector T vacia _| encendido | 130% _| encendido
[ Umbral [ Ajuste
_| 2300 Hz _| Detector vacia
Submenu _[ Total -> V _[ Total -> V _[ Rebose -> V
Total | reponer | 4697.00 m? | 250
_| Total -> R | Total -> R _| Rebose -> R
| reponer | 625.000 m? | 004
Funcién contador Fallo de red
Estandar reponer
Submenu _[ 12. Linea _[ 22 Linea _[ 12. Linea multipl
Display | Q [%] | Contador | Q [grafico de barras]
| 22, Linea multipl
| apagado
Submenu | Modo .| Direccion Caudal Indicador Caudal
Modo Estandar Directo/Inverso normal
I
Cargar datos con
EEPROM externa
|
Salva datos en
EEPROM externa
|
Modelo 05/02
Part Number B.12
|
Numero de TAG
|
Numero de cédigo
o Importante
l Instrucciones referentes a la guia de menu del aparato se desprenden del capitulo
"Parametrizacion" del manual de instrucciones.
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6 Mensajes de error

La siguiente lista describe los mensajes de error que salen en pantalla. Los codigos de error 0
-9, A, B, C no se producen durante la entrada de datos.

Cédigo | Fallo funcional del sistema Medidas de correccion

de error

0 La tuberia no esta llena. Abra los dispositivos de cierre, llene la tuberia, ajuste el
detector de tuberia vacia

1 Convertidor A/D Reduzca el caudal, regule los dispositivos de corte.

Referencia positiva o negativa Compruebe la placa de conexiones y el convertidor.

demasiado pequena.

3 Caudal superior al 130 % Reducir el caudal; modificar el rango de caudal.

4 Activado el contacto ext. de reposicién | La reposicion del cero ha sido activada por un contacto de la

del cero. bomba o de campo.

5 Fallo en la RAM Es preciso reiniciar el programa.

1. El error 5 aparece en pantalla; Pdéngase en contacto con el departamento de servicio
técnico de ABB Automation Products.

2. El error 5 so6lo aparece en el registro | Informacion: Hay datos dafiados en la memoria RAM; el

de errores. convertidor efectuara una puesta a cero automatica y
cargara los datos desde la memoria EEPROM.

7 La referencia positiva es demasiado Compruebe el cable de sefiales y la excitacion del campo

alta magnético.

8 La referencia negativa es demasiado Compruebe el cable de sefales y la excitacién del campo

alta magnético.

6 Error > A Ponga a cero el totalizador en sentido directo o bien
programe nuevos valores en el totaliz.

Totalizador de errores < | Ponga a cero el totalizador en sentido inverso o programe
nuevos valores en el totalizador.

Totalizador de errores Hay un fallo en el totalizador en sentido directo, inverso o
diferencial. Ponga a cero el totalizador en sentido directo o
inverso.

9 Fallo en la frecuencia de excitacion Compruebe la frecuencia de la linea de alimentacién 50/60
Hz o la fuente de alimentacion CA/CC en circuito de sefal
digital.

A Valor limite de alarma max. Reduzca el caudal.

B Valor limite de alarma min. Aumente el caudal

C Datos del primario invalidos Los datos del primario que estan en la memoria EEPROM
externa no son validos. Compare los datos del submenu
“Primary” (primario) con los datos indicados en la etiqueta
del instrumento. Si los valores concuerdan, utilice la opcién
“Almacenamiento del primario” para hacer desaparecer el
mensaje de error. Si los datos no son idénticos, es
necesario volver a introducir primero los datos del primario y
después completar la operaciéon mediante la opcién
“Almacenamiento del primario”. Péngase en contacto con el
departamento de servicio técnico de ABB Automation
Products.

10 Dato introducido > 1,00 Rango DN > 10 | Reduzca el rango.

m/s

11 Dato introd. < 0,05 Rango DN < 0,5 m/s | Aumente el rango.

16 Dato introd. > 10 % del corte por bajo Reduzca el valor introducido.

caudal

17 Dato introd. < 0 % del corte por bajo Reduzca el valor introducido.

caudal

20 Dato introd. = 100 s amortiguacion Reduzca el valor introducido.

21 Dato introd. < 0,5 s amortiguacion Aumente el valor introducido (en funcién de la frecuencia de
excitacion).
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Coédigo | Fallo funcional del sistema Medidas de correccion

de error

22 Dato introd. > 99 direccién del aparato | Reduzca el valor introducido.

38 Dato introd. > 1000 impulsos/unidad Reduzca el valor introducido.

39 Dato introd. < 0,001 impulsos/unidad Aumente el valor introducido.

40 Excedida la frecuencia maxima de Reduzca el valor introducido.

impulso, salida de impulsos escalada.
Factor de impulso (5 kHz).

41 La frec. minima de impulso es inferior | Aumente el valor introducido.

al limite < 0,00016 Hz

42 Entrada de ancho de impulso >2000 Reduzca el valor introducido.

43 Entrada < 0,1 ms duracién de impulso | Aumente el valor introducido.

44 Entrada de densidad >5,0 g/cms. Reduzca el valor introducido.

45 Entrada de densidad <0,01 g/cms. Aumente el valor introducido.

46 Entrada demasiado alta Reduzca el valor introducido del ancho del impulso.

54 Cero del primario > 50 Hz Compruebe la tierra y las sefales de tierra. El ajuste se
puede realizar cuando el primario de medida esta lleno de
fluido y el caudal es nulo.

56 Dato introducido > 3.000, para el Reduzca el valor introducido y compruebe el ajuste del

umbral del detector de tuberia vacia. “detector de tuberia vacia”.

74/76 Entrada de alarma max. o min. > 130%. | Reduzca el valor introducido.

91 Los datos de la memoria EEPROM Los datos de la memoria EEPROM interna no son validos;

estan dafiados. véanse las medidas correctivas del cédigo de error 5.

92 Los datos de la memoria EEPROM Los datos (por ejemplo, el rango y la amortiguacion) de la

externa estan dafados memoria EEPROM externa no son validos, pero el acceso
esta permitido. Ocurre cuando no se ha activado la funcion
de “Almacenamiento de datos en la memoria EEPROM
externa”. El mensaje de error puede borrarse con la funcién
de “Almacenamiento de datos en la memoria EEPROM
externa”.

93 Memoria EEPROM externa dafiada o Hay un fallo en algin componente y no se permite el

no instalada acceso. Si el componente no esta instalado, entonces es
necesario instalar la memoria EEPROM externa
correspondiente al primario de medida.

94 Version incorrecta de la memoria La base de datos no es apropiada para la versién actual del

EEPROM externa programa. Al activar la funcion de “Carga de datos desde
una memoria EEPROM externa” se inicia una actualizacion
automatica de los datos externos. El mensaje de error se
borra mediante la funcién de “Almacenamiento de datos en
la memoria EEPROM externa”.

95 Datos externos del primario incorrectos | Véase el cédigo de error C.

96 Version incorrecta de la memoria La versién de la base de datos que hay en la memoria

EEPROM EEPROM es distinta a la del programa instalado. El error se
elimina activando la funcién “Actualizar’.

97 Primario incorrecto Los datos del primario de medida que se encuentran en la
memoria EEPROM interna no son validos. El error se puede
borrar activando la funcién de “Carga del primario”; véase el
cédigo de error C.

98 Memoria EEPROM dafada o no Hay un fallo en algun componente y no se permite el

instalada acceso. Si el componente no se encuentra instalado, es
necesario instalar la memoria EEPROM externa
perteneciente al primario de medida.

99 Entrada demasiado alta Reduzca el valor introducido.

Entrada demasiado baja Aumente el valor introducido.

7 Anexo
7.1 Otros documentos

* Manual de instrucciones (D184B132Uxx)

« Hoja de datos (D184S075Uxx)
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1 Sikkerhed

1.1  Generelt om sikkerheden

Kapitlet ,Sikkerhed“ giver et overblik over alle sikkerhedsaspekter, som skal iagttages ved drift
af apparatet.

Apparatet er bygget i henhold til den aktuelle tekniske standard og er driftssikkert. Det er blevet
kontrolleret og har forladt fabrikken i sikkerhedsteknisk upaklagelig stand. For at opretholde
denne tilstand i hele driftstiden, skal angivelserne i vejledningen samt i den geeldende
dokumentation og certifikaterne iagttages og falges.

De generelle sikkerhedsregler skal ubetinget overholdes under driften. Ud over de generelle
oplysninger er beskrivelsen af procedurer eller handlingsinstrukser i de enkelte kapitler i
vejledningen forsynet med konkrete sikkerhedsregler.

Ferst nar alle sikkerhedsregler iagttages opnas den optimale beskyttelse af personalet og
miljget mod farer og en sikker og fejlfri drift af apparatet.

1.2 Tilsigtet anvendelse

Dette apparat er bestemt til felgende anvendelse:
+ Til transport af flydende, gr@dagtige eller pastgse malemedier med elektrisk ledeevne.

» Til maling af driftsvolumenets flow eller maleenheder (ved konstant tryk/temperatur), hvis der
blev valgt en fysisk maleenhed.

Ogsa iagttagelsen af felgende punkter hagrer med til den tilsigtede anvendelse:
+ Instruktionerne i denne vejledning skal iagttages og felges.
+ De tekniske greenseveerdier skal overholdes, se kapitel "Tekniske data”.

+ De tilladte malestoffer skal overholdes, se kapitel "Tilladte malestoffer".

1.3  Utilsigtet anvendelse

Folgende anvendelser af apparatet er ikke tilladt:

* Anvendelse som elastisk udligningsstykke i rgrledninger, f.eks. til kompensering af
forskydninger, vibrationer, ekspansioner pa rgrene osv.

* Anvendelse som opstigningshjeelp, f.eks. ved montering.
* Anvendelse som holder til eksterne belastninger, f.eks. som holder til rgrledninger osv.

» Materialepafgring f.eks. ved overlakering af typeskiltet eller pasvejsning eller palodning af
dele.

» Materialenedtagning, f.eks. ved at bore hul i huset.

Reparationer, aendringer og suppleringer eller montering af reservedele er kun tilladt i det
omfang, der er beskrevet i vejledningen. Videregaende arbejder skal aftales med ABB
Automation GmbH. Undtagen herfra er reparationer, som udfgres af veerksteder, der er
autoriseret af ABB.
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1.4 Tekniske grensevardier

Apparatet er udelukkende bestemt til brugen inden for de péa typeskiltet og i de tekniske
datablade opferte tekniske graenseveerdier.

Falgende tekniske graenseveerdier skal overholdes:

Tilladt tryk (PS) og tilladt malestoftemperatur (TS) ma ikke overskride tryk-temperatur-
veerdierne (p/T-Ratings).

Den maksimale driftstemperatur ma ikke overskrides.
Den tilladte omgivelsestemperatur ma ikke overskrides.
Husets kapslingsklasse skal iagttages under brugen.

Flowfaleren ma ikke anvendes i naerheden af kraftige elektromagnetiske felter, f.eks.
motorer, pumper, transformatorer osv. Der skal overholdes en minimumsafstand pa ca. 100
mm. Ved montering pa eller ved staldele (f.eks. staltraverser) skal der overholdes en
minimumsafstand pa 100 mm (Disse veerdier blev fastlagt iht. IEC801-2 hhv. IECTC77B ).

1.5 Tilladte malestoffer

Ved brugen af malestoffer skal fglgende punkter iagttages:

1.6 Ejerens pligter

Der ma kun anvendes sadanne malestoffer (fluider), hvor det iht. den aktuelle tekniske
standard eller pga. ejerens driftserfaring er sikret, at de for driftsikkerheden nadvendige
kemiske og fysiske egenskaber af materialet for de komponenter, som kommer i kontakt
med malestoffet, sdsom maleelekirode, evt. jordingselektrode, beklaedning, evt.
tilslutningsdel, evt. beskyttelsesplade og evt. beskyttelsesflange ikke pavirkes under driften.

Malestoffer (fluider) med ukendte egenskaber eller abrasive malestoffer ma kun anvendes,
hvis ejeren via en regelmaessig og egnet kontrol kan garantere apparatets sikkerhed.

Angivelserne pa typeskiltet skal iagttages.

Inden brugen af korrosive og abrasive malestoffer skal ejeren kontrollere, at alle dele, der
kommer i kontakt med malestoffet, kan tale kontakten. ABB hjeelper gerne ved udvalg af
malestoffer, overtager dog intet ansvar.

Ejeren skal principielt iagttage de i hans land geeldende nationale regler vedrgrende installation,
funktionskontrol, reparation og vedligeholdelse af elektrisk udstyr.

1.7 Personalets kvalifikation

Installation, idriftsaetning og service af apparatet ma kun udferes af uddannet fagligt personale,
som hertil er autoriseret af anleeggets ejer. Det faglige personale skal have laest og forstaet
vejledningen og fglge de deri opfgrte anvisninger.

D184B133U02
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1.8 Sikkkerhedsregler til montering

Bemeerk falgende oplysninger:

* Flowretningen skal svare til en evt. maerkning pa apparatet.

+ P4 alle flangeskruer skal maks. vridningsmonent overholdes.

» Apparater skal monteres uden mekanisk spaending (torsion, bgjning).

* Flange-/ mellemflangeapparater skal monteres med planparallelle modflanger.

» Apparater ma kun moteres under de fastlagte driftsbetingelser og med egnede taetninger.

* Ved vibrationer pa rgrledningerne skal flangeskruer og mgatrikker sikres.

1.9 Sikkerhedsregler for elektrisk installation

Elektrisk tilslutning ma kun foretages af autoriseret fagligt personale iht. til el-skemaerne.

De i vejledningen opferte oplysninger vedr. elekirisk tilslutning skal iagttages, ellers kan
beskyttelsesklassen pavirkes.

Malesystemet skal jordes iht. kravene.

1.10 Sikkerhedsregler for driften

Ved flow af varme fluider kan det medfgre forbreendinger, nar overfladen rares.

Aggressive aller korrosive fluider kan fare til skader pa beklaedning eller elektroder. Fluider, som
star under tryk, kan herved treede ud.

Nar flangeteetning eller procestilslutningstaetninger (f.eks. aseptisk rerforskruning, Tri-Clamp
osv.) eeldes, kan medie, der star under tryk, slippe ud.

Nar der anvendes interne fladteetninger kan de blive sprade pga. CIP/SIP processer.

1.11 Sikkerhedsregler ved inspektion og service

Advarsel — fare for personer!

Nar husdaekslet er aben, er EMC- og bergringsbeskyttelse opheevet. Inde i apparatet er der
bergringsfarlige stramkredse.
Derfor skal hjeelpeenergien frakobles inden husdaekslet abnes.

Advarsel — fare for personer!

Inspektionsskruen (til tamning af kondensvaeske) pa apparater =2 DN 450 kan sta under tryk.
Udspgjtende medie kan fgre til alvorlige kveestelser.
Tag trykket af rgrledningen, inden inspektionsskruen abnes.
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2 Transport

21 Kontrol

Servicearbejde ma kun udfgres af uddannet personale.

Inden demontering af apparatet skal trykket tages fra det og evt. ved siden af liggende
ledninger eller beholdere.

Inden apparatet abnes skal det kontrolleres, om der blev anvendt farlige stoffer som
malestoffer. Der kan evt. veere farlige restmaengder i apparatet, som traeder ud, nar det
abnes.

Safremt dette er del af ejerens ansvar, skal fglgende punkter kontrolleres ved regelmaessig
inspektion:

trykapparatets trykbaerende vaegge / bekleedninger
den maletekniske funktion
teetheden

slitagen (korrosion)

Inden installationen skal apparaterne kontrolleres for mulige beskadigelser, som kan vaere
opstaet gennem usagkyndig transport. Transportskader skal noteres i fragtpapirene. Alle
skadeserstatningskrav skal omgéende, og inden installationen, geres gaeldende over for
speditgren.

2.2 Generelle oplysninger vedr. transporten

Felgende punkter skal iagttages ved transporten af apparatet:

Tyngdepunktet kan alt efter apparat ligge uden for midten.

De beskyttelsesplader eller beskyttelseskapper, som er monteret pa procestilslutningerne
ved appareter, der er bekleedt med PTFE/PFA, ma farst fiernes umiddelbart fgr installtionen
Herved skal man vaere opmaerksom pa, at bekleedningen ikke skaeres af eller bliver
beskadiget, for at undga lackager.

Flangeapparater ma ikke lgftes op ved at tage fat i transducerens hus eller
tilslutningskassen.

D184B133U02
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2.3 Transport af flangeapparater mindre end DN 450

Advarsel - risiko for kvaestelser gennem nedskridende maleinstrument!

Tyngdepunktet for hele maleudstyret kan ligge hgjere end beaereselernes to
ophaengningspunkter.

Veer opmeerksom pa, at apparatet ikke utilsigtet drejer sig eller skrider ned under transporten.
Maleapparatet skal stattes i siden.

Anvend beereseler til transport af flangeapparater mindre end DN 450. Til at lgfte apparatet

leegges beereselerne rundt om de to procestilslutninger. Undga at anvende kaeder, da de kan
beskadige huset.

G00016

G00018

Fig. 2: Transport af flangeapparater sterre end DN 400
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3 Installation

3.1 Monteringsbetingelser

Apparatet registrerer flowet i begge retninger. Fra fabrikken er
fremlgbs-flowretningen defineret som vist i Fig. 3.

L= ql=]

[—|

G00156
Fig. 3
Folgende punkter skal iagttages:
3.1.1 Elektrodeakse
Elektrodeakse (1) om muligt vandret eller maks. drejet 45°.
max. 45°

G00041

Fig. 4

3.1.2 Ind- og udlgbsvej

Indlgbsvej lige
>3 x DN
DN = fglerens lysning

* Armaturer, rerbgjninger, ventiler osv. ma ikke installeres foran
malergret (1).

* Spjeeldene skal installeres saledes, at spjaeldbladet ikke rager ind
i flowfgleren.

» Ventiler eller andre spaerreorganer bgr monteres i udlgbsvejen
(2).

* lagttag ind- og udlgbsvejene for at overholde malengjagtigheden.

X

3xDN 2xDN'

Uddlgbsvej lige
>2x DN

G00037

Fig. 5

3.1.3 Vertikale ledninger

« Vertikal installation ved maling af abrasive stoffer, flow helst
nedefra og opefter.

G00039

Fig. 6

3.1.4 Horisontale ledninger

* Malergret skal altid veere helt fyldt.
« Sorg for en let stigning i afgasningsledningen.

G00038

Fig. 7

3.1.5 Frit ind- eller udlgb

* Ved frit udlgb bgr maleudstyret ikke monteres pa det hgjeste
punkt eller i den side af rgrledningen, hvor vandet Igber ud,
maélergret Igber tom, der kan dannes luftbobler (1).

* Installer ved frit ind- eller udlgb en dykkerledning, sa rerledningen
altid er fyldt (2).

G00040

Fig. 8

3.1.6 Montering i neerheden af pumper

* Ved transducere, som installeres i neerheden af pumper eller
andre vibrationsfremkaldende installationer, ber der anvendes
mekaniske svingningskompensatorer.

= [ {ff [|
—1t
= {ff []

G00043

Fig. 9
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3.2 Montering

3.21 Stotter ved lysninger storre end DN 400

' OBS - Beskadigelse af komponenter!
Nar huset stgttes forkert, kan det blive tryk ind og de indvendige magnetspoler kan blive
® beskadiget.

Anbring stetterne i kanten af huset (se pilene i fig.)

Apparater med en lysning stgrre end DN 400 skal stilles pa et tilstraekkelig baerende fundament
med en stgtte.

G00019

Fig. 10: Stette ved lysninger st@rre end DN 400

3.2.2 Generelle oplysninger vedr. montering

Folgende punkter skal iagttages ved montering:

+ Malergret skal altid veere fyldt.

* Flowretningen skal svare til en evt. maerkning.

+ Pa alle flangeskruer skal maks. vridningsmonent overholdes.

+ Apparater skal monteres uden mekanisk spaending (torsion, bgjning).

* Flange-/mellemflangeapparater med planparallele modflanger skal vaere monteret med
egnede teetninger.

* Anvend taetninger af materiale, som taler malestoffet og malestoffets temperatur.

» Teaetninger ma ikke rage ind i flowomradet, fordi evt. vandhvirvlier pavirker apparaternes
ngjagtighed.

* Rarledningen ma ikke udgve ikke tilladte kraefter og momenter pa apparatet.
* Fjern propperne i kabelforskruningerne ferst, nar el-kablerne monteres.

* Ved separat transducer (MAG-XE) skal den monteres pa et s& vidt som muligt vibrationsfrit
sted.

+ Transduceren ma ikke udsaettes for direkte solindstraling, planlaeg evt. solbeskyttelse.

» Veer ved valg af monteringsstedet opmaerksom pa, at der ikke kan traenge fugt ind i
tilslutnings- eller transformerrummet.
o Bemaerk

Yderligere oplysninger til monteringsbetingelserne og til montering af IDM findes i databladet
til apparatet.

10 - DA FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.2.3 Montering af malergret

Apparatet kan under hensyntagen til monteringsbetingelserne monteres pa et vilkarligt sted i en
rgrledning.

OBS - Beskadigelse af apparatet!

Der ma ikke anvendes grafit til flange- eller procestilslutningstaetningerne, fordi der sa evt.
dannes et elektrisk ledende lag pa indersiden af malergret. Vakuumslag i rarledninger bar
undgas af bekleedningstekniske grunde (PTFE-beklaedning). De kan destruere apparatet.

1. Beskyttelsesplader, safremt de forefindes, monteres til hgjre og til venstre af malergret.
Herved skal man vaere opmaerksom pa, at bekleedningen ikke skaeres af eller bliver
beskadiget, for at undga leekager.

2. Seet malergret planparallelt og centrisk mellem rgrledningerne.

3. Seet teetninger ind mellem fladerne.

Bemaerk

For at opna optimale maleresultater skal man vaere opmeerksom p4, at flowfalerens taetninger
og malergret indpasses centrisk.

4. Isaet passende skruer iht. kapitel "Vridningsmomenter” i hullerne.
5. Smaear gevindboltene let.

6. Stram mgtrikkerne over kors iht. den efterfalgende figur. For tilspaendingsmomenter se
kapitel "Vridningsmomenter”!
Ved fgrste gennemgang skal der tilspaendes med ca. 50%, ved anden gennemgang med ca.
80% og farst i tredje gennemgang med maks. vridningsmoment. Maks. vridningsmoment ma
ikke overskrides.

G00034

Fig. 11

D184B133U02
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3.24 Vridningsmomenter

Variable proces-

. Flangeappa- . )
Lysning DN Notrm:elt Skruer rater model Mellemflange- tllslutlnllang;r
ry DE41F, DE43F apparater mode ,
DE23

mm Inch PN Nm Nm Nm
3-8 %" 40 4 xM12 8 2,3 6,5
10 %" 40 4 xM12 8 7 6,5
15 23 40 4 xM12 10 7 9
20 " 40 4 xM12 16 11 20
25 1" 40 4 xM12 21 15 32
32 14" 40 4 x M16 34 26 56
40 17" 40 4 x M16 43 33 80
50 2" 40 4 x M16 56 46 30
65 25" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62

150 6" 16 8 x M20 83

200 8" 16 8 x M20 81

250 10" 16 8 x M24 120

300 12" 16 8 x M24 160

350 14" 16 16 x M24 195

400 16" 16 16 x M27 250

500 20¢ 10 20 x M24 200

600 24° 10 20 x M27 260

700 28" 10 24 x M27 300

800 32¢ 10 24 x M30 390

900 36" 10 28 x M30 385

1000 40" 10 28 x M33 480

3.3 Jording

3.31

Generelle informationer vedr. jording

Folgende punkter skal iagttages ved jording:

Anvend det medfglgende gran/gule kabel til jording.

Forbind flowfglerens jordingsskrue (pa flange og pa transducerhuset) med driftsjord.

Tilslutningskasse eller COPA-hus skal ligeledes veere jordet.

Ved plastledninger eller med isolering beklzedte rgr foretages jordingen via jordingsplade
eller jordingselektroder.

Hvis der optraeder eksterne forstyrrende spaendinger monteres en jordingsplade foran og en
efter transduceren.

Af maletekniske grunde bear driftsjordingens potential veere identisk med rgrpotentialet.

En ekstra jording via tilslutningsklemmerne er ikke ngdvendigt.

Bemaerk

Hvis flowfgleren monteres i plast-, sten- eller rgrledninger med isolerende bekleedning, kan
der i specielle tilfeelde opsta udligningstramme via jordingselektroderne. Pa leengere sigt kan
flowfgleren herved destrueres, fordi jordingselektroden nedbrydes elektrokemisk. | dette
tilfeelde skal jordingen foretages via jordingsplader.

12 - DA
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G00115

Flangeudfarelse Mellemflangeudferelse

Fig. 12

3.3.3 Metalrer med lgse flanger

G00116
Flangeudfarelse Mellemflangeudfarelse
Fig. 13
3.3.4 |kke-metalliske rgr eller ror med isolerende bekladning
|
|
|
|
|
|
1 ; |
3 ! I
! | 1 |
1 : :
_LJJ I :
! |
2 , | [
| —_
3 = = ' = G00117
Flangeudfarelse Mellemflangeudfgrelse
Fig. 14
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3.3.5 Malefeler i specialstal-udferelse model DE 21 og DE 23

Jording foretages som vist pa billedet. Malestoffet er jordet via adapterstykket (1), sa en
yderligere jording er ikke ngdvendig.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Jording ved apparater med beklaedning i hardt eller bledt gummi

| disse apparater er der fra Isyning DN 125 integreret et ledende element i bekleedningen. Dette
element jorder malestoffet.

3.3.7 Jording pa apparater med beskyttelsesplade

Beskyttelsespladerne fungerer som kantbeskyttelse til malergrets beleegning, f. eks. ved
abrasive medier. Desuden opfylder de samme funktion som en jordingsplade.

+ Beskyttelsespladen skal ved rgrledninger, som er i plast eller beklaedt med isolering tilsluttes
elektrisk p& samme made som en jordingsplade.

3.3.8 Jording med ledende PTFE-jordingsplade

Som option fas i lysningsomradet DN 10 ... 150 jordingsplader i ledende PTFE. De monteres pa
samme made som gaengse jordingsplader.

14 - DA FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Elektrisk tilslutning
3.41 Konfektionering af signal- og magnetiseringskabel
Kablet konfektioneres som vist pa billedet.
o Bemaerk
l Anvend lederslutkapper!
- 80 -
15,5, 75 N
17 |
%+
pra— -
G00162
Fig. 16
Ava 4%; - 4’2%%
3 3
& 4
G00160
G00161
Transducerside Folerside
Fig. 17
1 Malepotential, gul 4 Signalledning, bla
2 hvid 5 SE-klemme
3 Signalledning, red
o Bemark
l Skaermene ma ikke rgre hinanden, ellers opstar en signalkortslutning.
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Folgende punkter skal iagttages ved udleegning:

Signal- og magnetiseringskablet fgrer et speendingssignal med kun fa millivolt og skal derfor
udlaegges pa den kortest mulige vej. Maks. tilladt laengde for signalkablet er 50 m.

Undga at lsegge kablet i naerheden af starre elektriske maskiner og koblingselementer, som
medfgrer forstyrrelser, koblingsimpulser og induktioner. Hvis dette ikke er muligt, skal signal-
0og magnetiseringskablet leegges i et metalrgr, som ftilsluttes til driftsjord.

Udlaeg ledninger skaermet og pa driftspotential.

For signalkabler ikke over forgreningsdaser eller klemraekker. Parallel til signalledningerne
(red og bla) medfares et skaermet magnetiseringskabel (hvid), saledes at der mellem faler
og transducer kun skal laegges et kabel.

Til afskaermning mod magnetiske indstralinger har kablet en udvendig skaerm, som tilsluttes
til SE-klemmen.

Veer ved installationen opmaerksom pa, at
kablet udleegges med en vandlomme (1). 1
Ved lodret montering skal
kabelforskruningerne justeres nedad. AJ , LT
e G00058
Fig. 18

3.4.2 Signal- og magnetiseringskabeltilslutning til model FXE4000 (MAG-XE)

Malefgleren er via signal- / 7
magnetiseringsstremkabel (delenummer I
D173D025U01) forbundet med transduceren. G}
Malefalerens spoler forsynes gennem g o
transduceren via klemmerne M1/M2 med en
magnetiseringsspaending Tilslut signal-

1<
/magnetiseringsstrgmkablet til malefgleren iht. 2 \TO~ o
grafikken. 3

.
T
1||2||3 rvn

1 red ™~ 7
e =
3 gaul ] I
4 SE-klemme N — L
5 Signalkabel ———
6 Jording
7 hvid S
6
G00144
Fig. 19
Klemmebetegnelse Tilslutning
142 Arer til malesignal
3 Indvendig medfart litzetrad (gul) malepotential.
M1 + M2 Tilslutninger til magnetisering.
SE Udvendig kabelskaerm.
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3.4.3 Tilslutning ved kapsling IP68

Ved transducere med kapslinglP68 ma& maks. oversvgmmelsesniveau vaere 5 m. Det
medfelgende kabel (TN D173D025U01) opfylder kravene mht. neddykningsevne.

N
e
JHD

1 Maks. oversvemmelsesniveau 5 m

G00171

Fig. 20

3.4.3.1 Tilslutning

Anvend signalkabel D173D025U01 til forbindelse af malefgler og transducer.
Tilslut signalkablet i malefglerens tilslutningskasse.
Far kablet fra tilslutningskassen hen over maks. oversvgmmelsesnivau pa 5 m.

Stram kabelforskruningen.

o bk w0 D=

Luk tilslutningskassen omhyggeligt. Vaer opmaerksom pa, at lagets taetning sidder korrekt.

Forsigtig — Beskadigelse af komponenter!

Signalkablets kappe ma ikke blive beskadiget. Kun pa denne made bevares kapsling IP68 for
malefgleren.

4 Bemark

1 Som option kan méalefgleren bestilles saledes, at signalkablet allerede er tilsluttet i malefaleren
og tilslutningskassen er stgbt sammen.

3.4.3.2 Sammenstgbning af tilslutningskassen

Til senere sammenstgbning af tilslutningskassen pa stedet findes en 2-komponent-stgbemasse
(bestillingsnummer D141B038U01), som skal bestilles separat. Det er kun muligt at
sammenstgbe vandret monterede malefalerenheder.

Falgende oplysninger skal iagttages ved forarbejdningen:

Advarsel — Generelle farer!

Stebemassen er giftig — overhold egnede beskyttelsesforanstaltninger!
Faresaetninger: R20, R36/37/38, R42/43

Sundhedsfarlig ved indanding, undga direkte kontakt med huden, irriterer gjnene!
Sikkerhedssaetninger: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Baer egnede beskyttelseshandsker, sarg for tilstreekkelig ventilation.

lagttag producentens instruktioner, inden forberedelserne pabegyndes.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DA -17
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Forberedelse

+ Steb farst efter installationen for at undgéa at der kommer fugt ind i enheden. Kontroller, om
alle tilslutninger sidder korrekt og faste.

+ Fyld tilslutningskassen ikke for meget — pas pé at der ikke kommer stgbemasse pa O-ring
og teetning/not (se figur nedenfor)

* Undga ved installation NPT 2" (hvis den anvendes) at stsbemassen traenger ind i et
beskyttelsesrar.

Forlab
. Klip stabemassens beskyttelseshylster op (se emballage).
. Abn forbindelsesklemme mellem hzerdningsmiddel og stabemasse.
. /Elt begge komponenter igennem indtil de fuldsteendig er harmoniseret.

1
2
3
4. Klip posen op i et hjgrne. Herefter skal indholdet forarbejdes inden for 30 minutter.
5. Fyld stgbemassen forsigtigt ind i tilslutningskassen op over tilslutningskablet.

6

. Efter at tilslutningskassens |ag er blevet kukket omhyggeligt, bar der ventes et par timer til
den er udluftet og terret.

N

Emballeringsmateriale og terrepose skal bortskaffes miljarigtigt.

G00167

Fig. 21

1 Emballeringspose 4 Stgbemasse

2 Tgrrepose 5 Pafyldningsniveau
3 Klemme
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3.4.4 Tilslutningsdiagrammer

3.44.1 FXE4000 (COPA-XE), analog kommunikation (inkl. HART)

by|10 | 9 5
),
a)|co|E9 2- | 1+
volve|P7|G2|x1|+ |- ||N|L |
TTITIT (71 i
e e e — '
1 2 3 4 5 PE

6 = G00061

Fig. 22

1 a) Normeret impulsudgang, passiv:

Impulsbredde kan reguleres fra 0,1 til 2000 ms, klemmer V8, V9, funktion E9, C9
Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0 V< Ugg =2V, 16 V < Ucgy <30V,
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

b) Normeret impulsudgang, aktiv:

Impulsbredde kan reguleres fra 0,1 til 2000 ms, klemmer V8, V9, funktion 9, 10
20 mA <1< 150 mA, fax < 4 Hz, impulsbredde < 50 ms, impulser Ty < 25 ms;
tastforhold 1:4 (Ton @ Tofr), frax D kHz, 2MA<1<20mA; 16 V=U<30V
2 Koblingsudgang:
Funktion kan veelges via software f.eks. pa systemovervagning, tomt malergr, maks.-min.-
alarm eller V/R signalisering*, klemmer G2, P7
Optokoblerens data: f,.x 5 kHz,
OVSUCELSZV, 16VSUCEHS3OV;
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA
3 Koblingsudgang:
Funktion kan veelges via software som ekstern frakobling af udgang, ekstern tilbagestilling

af teeller, ekstern stop af teeller, klemmer G2, X1
Optokoblerens data: 16 V< U <30 V, Ri =2 kQ

4 Stremudtag:

Kan reguleres, klemmer +/-, last < 600 Q ved 0/4 ... 20 mA,
last <1200 Q ved 0/2 ... 10 mA, last <2400 Q ved 0 ... 5 mA,
Option: HART-protokol

5 Hjaelpeenergi:
se typeskilt
6 Funktionsjord

*) Ved udlevering er funktionen "Sendesignal” valgt.
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), digital kommunikation
Gyldig ved PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

7
1 PA+| PA- )
2| ux|ve|P7| A|B|+ | -|]|2]1

|
3| ux|ve|P7|+vD| A | B |GND | N | L :
X + @ :

4 FF+| FF- T PE W

6 = G00064
Fig. 23

1 PROFIBUS PA:
Klemmer PA+, PA-: Tilslutning til PROFIBUS PA iht. IEC 61158-2 (profil 3.0),
U=9-32V, =13 mA (normaldrift); 17 mA (ved fejl / FDE)
2 ASCIl-protokol (RS485):
Klemmer Ux, V8: Normeret impulsudgang, passiv (optokobler),
Impulsbredde kan reguleres fra 0,1 til 2000 ms
Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0 V< Ugg =2V, 16 V < Ucgy <30V,
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA
Klemmer Ux, P7: Koblingsudgang, funktion kan vaelges via software f.eks. pa
systemovervagning, tomt malergr, maks.-min.-alarm eller V/R signalisering
Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0V < U, <2V, 16 V=< Ucey <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA
Klemmer A, B: Serielt interface RS485 til kommunikation via ASCII-protokol
Klemmer +,-: Stremudtag, klemmer: +/-, last < 600 Q ved 0/4 op til 20 mA
3 PROFIBUS DP:
som udfarelse 2, dog klemmer +VD, A, B, GND tilslutning til PROFIBUS DP iht.EN 50170
4 FOUNDATION Fieldbus:
Klemmer FF+, FF-: Tilslutning til FOUNDATION Fieldbus (H1) iht. IEC 61158-2,
U=9..32V, =13 mA (normaldrift); 17 mA (ved fejl / FDE)
5 Hjalpeenergi:
se typeskilt
6 Funktionsjord
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analog kommunikation (inkl. HART)

10 9 |
A colE9 2|1+ __|__
vo|vs|p7[ez]x1] + [ - [N L 3|M1|M2|23|2|1|1s|3||% 6
| ]
i 23 4 5 [T A
7 8 9 10 11
R

@g A

/
6

[~}
-]
(-]
E
w

2

6L |

G00065

Fig. 24

1

6
7
8
A

a) Normeret impulsudgang, passiv:

Impulsbredde kan reguleres fra 0,1 til 2000 ms, klemmer V8, V9, funktion E9, C9
Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0 V< Ucg <2V, 16 V< Ucey <30V,

OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

b) Normeret impulsudgang, aktiv:

Impulsbredde kan reguleres fra 0,1 til 2000 ms, klemmer V8, V9, funktion 9, 10

20 mA <1 =150 mA, fnax < 4 Hz, impulsbredde < 50 ms, impulser Tqgy < 25 ms;
tastforhold 1:4 (Ton @ Tof), fnax D kHz, 2 MA<1<20mA; 16 V=U<30V
Koblingsudgang:

Funktion kan veelges via software f.eks. pa systemovervagning, tomt malergr, maks.-min.-
alarm eller V/R signalisering*, klemmer G2, P7

Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0 V< Ugg, <2V, 16 V=< Ucey <30V,
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < lcgL <220 mA

Koblingsudgang:

Funktion kan veelges via software som ekstern frakobling af udgang, ekstern tilbagestilling
af teeller, ekstern stop af teeller, klemmer G2, X1

Optokoblerens data: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ

Stremudtag:

Kan reguleres, klemmer +/-, last < 600 Q ved 0/4 ... 20 mA,
last <1200 Q ved 0/2 ... 10 mA, last <2400 Q ved 0 ... 5 mA,
Option: HART-protokol

Hjeelpeenergi:

se typeskilt

Funktionsjord

Hvid 9 Red 11 Stalskarm
Bla 10 Gul

Transducer B Malefgler

*) Ved udlevering er funktionen "Sendesignal” valgt.
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), digital kommunikation

Gyldig ved PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA-
2UxV8P7AB+-2-1+ AL L
3 Ux | V8| P7 |+VD| A | B |GND| N L j___
4 Fre| FF- T () ‘|M1|M2|2s|2|1|1s|3||% 6 ]
A |
PE ; §§ L< 50m
&> O K
] ;% =6
7 8 9 10 11 i
i S :
&> P H ;
N I o s e 3 =
= G00066
Fig. 25

1 PROFIBUS PA:
Klemmer PA+, PA-: Tilslutning til PROFIBUS PA

iht. IEC 61158-2 (profil 3.0),

U=9-32V, | =13 mA (normaldrift); 17 mA (ved fejl / FDE)

2 ASCIl-protokol (RS485):

Klemmer Ux, V8: Normeret impulsudgang, passiv (optokobler), impulsbredde kan

reguleres fra 0,1 til 2000 ms

Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0 V < UcgL <2V, 16 V< Ucgy <30V,

O0mA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. £220 mA

Klemmer Ux, P7: Koblingsudgang, funktion kan veelges via software f.eks. pa
systemovervagning, tomt malerar, maks.-min.-alarm eller V/R signalisering
Optokoblerens data: f.x 5 kHz, 0 V< Ugg, <2V, 16 V< Ucey <30V,

OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Klemmer A, B: Serielt interface RS485 til kommunikation via ASClI-protokol
Klemmer +,-: Streamudtag, klemmer: +/-, last < 600 Q ved 0/4 op til 20 mA

3 PROFIBUS DP:

som udferelse 2, dog klemmer +VD, A, B, GND tilslutning til PROFIBUS DP iht.EN 50170

4 FOUNDATION Fieldbus:

Klemmer FF+, FF-: Tilslutning til FOUNDATION Fieldbus (H1) iht. IEC 61158-2,

U=9..32V, =13 mA (normaldrift); 17 mA (ved
5 Hijeelpeenergi:

se typeskilt
6 Funktionsjord
7 Hvid 9 Red
8 Bla 10 Gul
A Transducer B Malefgler

fejl / FDE)

11 Stalskeerm
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4 |driftsaettelse

4.1 Kontrol inden idriftsaetning

Inden idriftseetning skal fglgende punkter kontrolleres:
* Hjeelpeenergien skal vaere frakoblet.

* Hjeelpeenergien skal stemme overens med angivelsen pa typeskiltet.

o Bemaerk
Tilslutningerne til hjeelpeenergi er placeret under den halvkredsformede afdaekning (1) i
tilslutningsrummet.

[ 1 G00168

Fig. 26
1 Halvkredsformet afdeekning

+ Tilslutningsforbindelsen skal vaere udfert iht. tilslutningsskemaet.
* Apparatet skal veere jordet korrekt.
+ Temperaturgreenseveerdierne skal overholdes.

+ EEPROM (1) skal veere sat pa displayprintkortet i transduceren. Pa dette EEPROM er der
anbragt en maerkat, som indeholder ordrenummer og et endetal. Dette endetal star ogsa pa
typeskiltet af den tilharende malefaler. Begge skal vaere identisk!

G00147

Fig. 27
1 EEPROM
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+ Transduceren skal veere monteret pa et sa vidt som muligt vibrationsfrit sted.

+ Korrekt allokering af malefaler og transducer ved model FXE4000 (MAG-XE). Malefglerne
har pa typeskiltet endetallene X1, X2, osv. Transducerne har endetallene Y1, Y2, osv. X1 og
Y1 danner en enhed.

» Kontrol af impulsudgangen.

Impulsudgangen kan anvendes som aktiv udgang (24 VDC impulser) eller som passiv
udgang (optokoppler). Impulsudgangen indstilles som vist i efterfglgende billede.

> [t [ e[| =]

w o[ re|[ e[ ~te]

G00163

Fig. 28 Indstilling af impulsudgangen med jumpere

A Impuls passiv 1 Displayprintplade

B Impuls aktiv

4.2 Gennemfarsel af idriftsaetning

4.2.1 Tilkobling af hjaelpeenergi

Efter at hjeelpeenergien er tilkoblet sammenlignes fglerdataene i den eksterne EEPROM med
de intern lagrede veerdier. Hvis dataene ikke er identisk, foretages en automatisk udskiftning af
transducerdataene. Nar dette er sket, vises meddelelsen ,Primary data are loaded”.
Maleudstyret er nu driftsklar.

Displayet viser det aktuelle flow.

4.2.2 Indstilling af enhed

Hvis det gnskes, indstilles enheden ab fabrik iht. kundens instruktioner. Hvis der ikke foreligger
nogen instruktioner, udleveres enheden med fabriksindstillingerne.

Til indstilling af enheden pa stedet skal der kun veelges eller indtastes fa parameter. Indtastning
eller valg af parametre beskrives i afsnittet ,Kortfattet vejledning til dataindlaesning“. En kort
oversigt over menustrukturen findes i afsnittet ,Parameteroversigt"”.

Ved idriftsaetning bar felgende parameter kontrolleres eller indstilles:
1. Maleomradets slutvaerdi ("Menupunkt ,Qmax* 0g menupunkt ,Enhed®).

Enheden indstilles ab fabrik pa den starste slutveerdi for maleomradet, safremt der ikke
foreligger andre instruktioner fra kunden. Ideelt er slutveerdier for maleomradet, som svarer
til en flowhastighed pa 2 til 3 m/s. Hertil indstilles farst i menupunktet ,Enhed” enheden
Qmax (f.eks. m3/h eller I/s) og s& i menupunktet ,Qmax* maleomradets slutvaerdi. De mindst
mulige og sterst mulige slutveerdier, som kan indstilles for maleomradet, vises i den
efterfelgende tabel.
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o Bemaerk
1 Maleomradet er fast indstillet pa kalibrerede enheder.
Maleomradets slutvaerdi
Lysning minimal (0,5 m/s) maksimal (10 m/s)
3 0,2 I/min 4 1/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 I/min 45 I/min
15 5 1/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m°/h 120 mh
80 9 m’h 180 m*/h
100 12 m°h 240 m*h
Maleomradets slutvaerdi
Lysning minimal (0,5 m/s) maksimal (10 m/s)
125 21 m’/h 420 m°/h
150 30 m’h 600 m°/h
200 54 m°h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m*h 2400 m°/h
350 165 m°/h 3300 m’h
400 225 m°/h 4500 m’h
450 300 m’h 6000 m’h
500 330 m’h 6600 m>/h
600 480 m’h 6900 m*/h
700 660 m°/h 13200 m*/h
800 900 m’/h 18000 m°/h
900 1200 m°/h 24000 m*h
1000 1350 m°/h 27000 m*h
. Stremudtag (menupunkt ,Stremudtag®)
Her veelges det gnskede stremomrade (0 ... 20 mA eller 4 ... 20 mA)
3. P& enheder med feltbus skal busadressen indstilles (menupunkt ,Interface®).
. Impulsudgang (menupunkt ,Impuls“ og menupunkt ,Enhed*).
For at indstille antallet af impulser pr. volumenenhed, skal i menupunkt ,Enhed* farst veelges
taellerens enhed (f.eks. m3 eller |). Herefter skal i menupunktet ,Impuls® indtastes antallet af
impulser.
. Impulsbredde (menupunkt ,Impulsbredde*)
Til ekstern bearbejdning af de teelleimpulser, der kommer ind via klemmerne V8 og V9 kan
impulsbredden reguleres mellem 0,1 ms og 2000 ms.
. System-nulpunkt (menupunkt ,System-nulpunkt)
Hertil skal vaesken i malefgleren bringes til absolut stilstand. Malefaleren skal veere helt fyldt.
Veelg menuen ,System-nulpunkt®. Tryk sa pa ENTER. Veelg med tasten STEP ,automatisk*
og aktiver kalibrering med ENTER. Under den automatiske kalibrering teeller transduceren i
anden displaylinie fra 255 til 0. Herefter er system-nulpunktskalibreringen afsluttet.
Kalibreringen varer ca. 20 sekunder.
D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DA-25
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7. Detektor tomt ror
(Menupunkt ,Detektor t. rgr*), pa enheder med lysning fra DN10

Malefglerens malerar skal veere helt fyldt. Vaelg menuen ,Detektor t. rar”. Tryk s& pa
ENTER. Veaelg med tasten STEP ,Kalibrering detektor t. rar* og aktiver med ENTER. Der
vises et tal i displayet. Andr denne vaerdi med tasten STEP eller DATA til veerdien 2000 +

25 Hz. Overtag denne vaerdi med ENTER.

Tam nu rgrledningen. Herved skal den her viste kalibreringsveerdi stige over den i menuen
~Koblingsteerskel“ indstillede veerdi. S& er tomrarsdetektoren kalibreret.

@ Bemark

l Nar kaliberingen afsluttes skal alle data gemmes. Veelg hertil menupunktet ,Lagr data i ekst.
EEPROM® og gem med ENTER.

5 Parametrering

5.1 Dataindlaesning

Data indlaeses ved abent hus via tasterne (3), nar husdaekslet er lukket ved hjeelp af
magnetstiften (6) og magnetsensorerne. Til at udfgre funktionen holdes stiften pa den
respektive NS symbol.

Standardudfarelse

o e G00148
Fig. 29
1 Stikbart EEPROM 4 Magnetsensor STEP
2 Magnetsensor DATA/ENTER 5 Magnetsensor C/CE
3 Taster til betjening 6 Magnet
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Under dataindlzesning forbliver transduceren online, dvs. strgm- og impulsudgang viser videre
den aktuelle driftstilstand. Efterfglgende beskrives de enkelte tastfunktioner:

C/CE Skift mellem driftsmodus og menu.
STEP  STEP-tasten er en af to piletaster. Med STEP bladres frem i menuen. Alle
J gnskede parameter kan vaelges.
DATA  DATA-tasten er en af to piletaster. Med DATA bladres tilbage i menuen.
0 Alle gnskede parameter kan veelges.
ENTER ENTER-funktionen aktiveres ved at trykke samtidig pa de to piletaster
STEP og DATA. ENTER har fglgende funktioner:
» Programmeringsbeskyttelse til eller fra.
* Gaind i de parametre, der skal eendres og fikser den nye, valgte eller
indstillede parameter.
ENTER-funktioner er kun virksomme i ca. 10 sek. Sker der ingen
indtastningen inden for disse 10 sek., viser transduceren den gamle vaerdi
pa displayet.
Udforsel af ENTER-funktionen ved betjening via magnetstift
ENTER-funktionen udfares, nar DATA/ENTER-sensoren aktiveres i mere end 3 sekunder. Der
kvitteres ved at displayet blinker.
Ved indlzesning af data skelnes mellem to indlaesningstyper:
* Numerisk indleesning
* Indlaesning iht. tabel
o Bemaerk

Ved indlaesning af dataene kontrolleres indleesningvaerdierne for plausibilitet og afvises evt.
med en tilsvarende meddelelse.
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5.2 Kort beskrivelse af dataindlasning
Forehavende Indtastning Displayinformation
Udgangssbasis “Procesinformation” — V98.14 %
— V12.000 m®
1. Veelge menu. CICE Der vises en
x-vilkarlig parameter
v
2. Sgge parameter STEP eller DATA "Programmeringsbeskyttelse"
“Programmeringsbeskyttelse”. on
v
3. Ophaeve “Programmeringsbeskyttelse”. ENTER "Programmeringsbeskyttelse"
/ \ off
Direkt numerisk indtastning Tebellarisk indtastning
Forehavende Indtastning Displayinformation Forehavende Indtastning Displayinformation
4. Sgge parameter STEP eller Qmax 4. Parameter STEP eller Undermenu
Qmax". DATA 1800,00 m¥/h Undermenu enhed". DATA enhed
v v
5. /Endre parameter ENTER Qmax 5. /Endre parameter ENTER Enhed Qmax
Qmax". -m%¥h m3/h. mé/h
v v
Qmax 6. Soge onsket veerdi,  STEP eller Enhed Qmax
6240,00m%h f.eks. m?/min. 2R me/min
6. Indtastning af @nsket hAA v
talraskkefalge. 6x DATA 7. Fiksere vaerdi. ENTER "Vent venligst"
STEP
2 x DATA
STEP A 4
4 x DATA o
STEP 8. Ny veerdi vises. Enhed Qmax
STEP m?®min
10 x DATA
STEP V
STEP 9. Forlade menu. CICE
v
7. Fiksere veerdi. ENTER "Vent venligst"
8. Ny veerdi vises. Qmax
6240,00 m*h
9. Forlade menu. C/ICE
v v
10. Sege parameter STEP eller DATA "Programmeringsbeskyttelse"
“Programmeringsbeskyttelse”. off
v
11. Gentilkoble programmeringsbeskyttelse. ENTER "Programmeringsbeskyttelse"
on
v
12. Udgangsbasis procesinformation CICE — V98.14 %
(transducer forbliver online). —V12.000 m3
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5.3 Kort oversigt over parametrene
*Prog. beskyt* _| *Prog. beskyt* _| PS-kode? I *Prog. beskyt*
on | off [ o off
I
Prog. beskyt. kode | | Gammel PS-kode? | | Ny PS-kode?
on | 0 | 0
I
Sprog
Dansk
I
Undermenu _| Lysning _| Span Cs 6.25 Hz | Zero Cz 6.25Hz
faler | DN 250 10In | 56.123 % | 0.1203 %
| Short model no. | Orderno.
| DE4... | 000195368/X001
Qmax DN10m/s
1800.00 m%¥h
I
Qmax
400.00 m%¥h
I
Impuls
1.0000 /m?
I
Impulsbredde
30.000
I
Sivning
1.000 %
I
Daempning
10.0000 s
I
Filter
on
I
Densitet
2.54300 g/cm®
Systemnulpunkt _[ Kalibering _[ Kalibrering
3.5Hz | manuel | automatisk
I
Undermenu _[ Enhed Qmax _[ Enhed teeller _[ Enhedsfaktor
enhed [ ifs [ m3 | 3785.41 liter
| Enhedsnavn | Prog. enhed
| kgal /s /min /h | uden densitet
Undermenu | Fejlbuffer | Maks. alarm | Min. alarm
alarm [0..3.. [ 130% [ 10%
|
Undermenu | Klemme P7/G2 | Klemme X1/G2
prog. ind/-udgang | Total alarm | ekst. frakobling
|
Undermenu | Stremudtag | lout ved alarm
stremudtag | 0-20mA [ 130%
I
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I
Undermenu | Kommunikation | Apparatadresse | Baudrate
interface | Asci [ o | 4800 Baud
I Kommunikation _[ Apparatadresse I Kommunikation
| Hart | 000 | Feltbus PA
|| Slave Adresse || IdentNr. Selector | Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Kommunikation | Slave adr. | Function
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Undermenu | Funktionstest | Funktionstest
funktionstest | Tout | RAM (ASIC)
I
Undermenu | Detektor I. ror | loutved I. rer | Alarm I. rer
detektor I. rgr [ on [ 130% [ on
|| Koblingsteerskel .| Kalibrering
2300 Hz detektor I. rgr
Undermenu || Tilbagestille | Teeller->V | Overlgb -> V
teeller teeller -> V 4697.00 m* 250
| Tilbagestille | Teller<-R | Overlgb <-R
| teeller <-R | 625.000 m* | 004
| Teellerfunktion | Tilbagestille
_| standard | stremudfald
Undermenu | 1. linje | 2.linje | 1. linje multipl.
display _I Q [%] | teeller _I Q [bargraph]
| 2.linje multipl.
| off
Undermenu _| Driftart _| Flowretning _| Retningsvining
driftsart | standard | frem-/returlgb | normal
[
Indlzese data fra ext.
ekst. EEPROM
I
Gemma data i
ekst. EEPROM
I
Modellnummer 05/02
Delenummer B.12
I
TAG nummer
I
Servicekode
o Bemaerk

1

Informationer til apparatet menufering finde i kapitel "Parametrering” i driftsvejledningen.
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Fejlmeldinger

6 Fejlmeldinger

Den nedenstaende liste over fejlmeldingerne giver forklaringer over den fejlkode, som vises pa
displayet. Ved dataindtastning vises ikke fejlkode 0 til 9, A, B, C.

Fejlkode Systemfejl, som optrader Foranstaltninger til afhjalpning

0 Rerledning ikke fyldt Abn spaerreorganer; fyld ledningssystem; kalibrer detektor
tomgangsfrakobling.

1 A/D-konverter Reducer flow, drosl spaerreorgan.

Positiv eller negativ resonans for | Kontroller tilslutningsplade og transducer.
lille

3 Flow stgrre end 130% Reducer flow, s&endr maleomrade.

4 Ekstern frakoblingskontakt Udgangsfrakobling blev tilkoblet af pumpe- eller feltkontakt.

aktiveret

5 Fejl pA RAM Program skal initialiseres pa ny.

1. Fejl 5 vises i display; 2. fejl 5 | Kontakt ABB serviceafdeling.

vises kun i fejllager Information: Fejlbehaeftede data i RAM, computeren
gennemfgrer en automatisk reset og indleeser dataene fra
EEPROM pa ny.

7 Positiv reference for stor Kontroller signalkabel og magnetisering.

8 Negativ reference for stor Kontroller signalkabel og magnetisering.

6 Fejl >V Tilbagestil teeller fremlgb eller indtast ny vaerdi i forindstilling
teeller

Fejl teeller <R Tilbagestil teeller returlgb eller indtast ny veerdi i forindstilling
teeller

Fejl teeller Teeller fremlgb og returlgb eller differensteeller defekt, tilbagestil
teeller fremlgb/returlgb

9 Fejl paA magnetiseringsfrekvens | Ved hjaelpeenergi 50/60 Hz kontroller netfrekvens eller ved
AC/DC hjaelpeenergi fejl pa digital-signalpladen.

A MAX-alarm greenseveerdi Reducer flow.

B MIN-alarm graenseveerdi Jdg flow.

C Folerdata ugyldige Folerdataene i den eksterne EEPROM er ugyldige.
Sammenlign i undermenuen "Fgler” dataene med angivelserne
pa typeskiltet. Hvis dataene stemmer overens kan fejimeldingen
tilbagestilles via "Store Primary". Hvis dataene ikke er identiske,
skal fgrst fglerdataene indtastes og sa afsluttes med "Store
Primary", kontakt ABB-Service.

10 Indtastning > 1,00 Qmax DN > Reducer maleomrade Qmax.

10 m/s

11 Indtastning < 0,05 Qmax DN < @g maleomrade Qmax.

0,5m/s

16 Indtastning > 10 % sivning Reducer indtastningsveaerdien.

17 Indtastning > 0 % sivning @Jg indtastningsvaerdien.

20 Indtastning = 100 s deempning Reducer indtastningsvaerdien.

21 Indtastning < 0,5 s deempning @g indtastningsveerdien (i forhold til magnetiseringsfrekvensen).

22 Indtastning > 99 apparatadresse | Reducer indtastningsveerdien.

38 Indtastning > 1000 Reducer indtastningsveerdien.

impulser/enhed
39 Indtastning < 0,001 dg indtastningsveerdien.
impulser/enhed
D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) DA - 31



Tillaeg Y\l J )
Fejlkode Systemfejl, som optrader Foranstaltninger til afhjalpning
40 Maks. teellefrekvens overskrides, | Reducer impulsens signifikans.
normeret impulsudgang,
signifikans (5 kHz)

41 Min. teellefrekvens underskrides | @g impulsens signifikans.
< 0,00016 Hz

42 Indtastning > 2000 ms Reducer indtastningsveerdien.

impulsbredde

43 Indtastning < 0,1 ms @g indtastningsveerdien.

impulsbredde

44 Indtastning > 5,0 g/cm3 densitet | Reducer indtastningsvaerdien.

45 Indtastning < 0,01 g/cm3 densitet | @g indtastningsvaerdien.

46 Indtastningsveerdi for stor Reducer indtastningsveerdi impulsbredde.

54 Nulpunkt fgler > 50 Hz Kontroller jording og jordingssignaler. Kalibrering kan
gennemfgres, nar flowfgleren er fyldt med vaeske og den er
blevet bragt til absolut stilstand.

56 Indtastning > 3000 Reducer indtastningsveerdi, kontroller kalibrering "Detektor tomt

koblingstaerskel detektor tomt rgr | rar".

74/76 Indtastning > 130 % MAX - eller | Reducer indtastningsveerdien.

MIN-alarm

91 Fejl data i EEPROM Data i intern EEPROM ugyldig, foranstaltninger se fejlkode 5.

92 Fejl data i ekstern EEPROM Data i (f.eks. Qmax, deempning) i ekstern EEPROM ugyldig,
adgang mulig. Optraeder, nar funktionen "Lagr data i ekst.
EEPROM" ikke blev udfgrt. Med funktionen "Lagr data i ekst.
EEPROM" slettes fejlmeldingen.

93 Fejl pa ekst. EEPROM eller den | Ingen adgang mulig, defekt komponent. Hvis komponenten ikke

findes ikke forefindes, skal den aktuelle eksterne EEPROM, som hgrer til
flowmaleren, saettes ind ovenfor displayet.

94 Fejl ver. ekst. EEPROM Databasis ikke aktuelt i forhold til softwareversion. Med
funktionen "Indlaes data fra ekst. EEPROM" gennemfares et
automatisk update af de eksterne data. Funktionen "Lagr data i
ekst. EEPROM" sletter fejlmeldingen.

95 Fejl eksterne fglerdata Se fejlkode C.

96 Fejl ver. EEPROM Databasis i EEPROM har en anden version end integreret
software. Med funktionen "Update" tilbagestilles fejlen.

97 Fejl pa faler Folerdataene i den interne EEPROM er ugyldige. Med
funktionen "Load Primary" tilbagestilles fejlen. (Se fejlkode C).

98 Fejl ver. EEPROM eller den Ingen adgang mulig, defekte komponenter. Hvis komponenten

findes ikke ikke forefindes, skal den aktuelle EEPROM, som harer til
flowmaleren, seettes i.
99 Indtastningsvaerdi for stor Reducer indtastningsveerdi.
Indtastningsveerdi for lille @g indtastningsvaerdi.
7 Tilleeg

7.1 Yderligere dokumenter

+ Driftsvejledning (D184B132Uxx)

+ Datablad (D184S075Uxx)
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1 Sicurezza

1.1  Generalita sulla sicurezza

Il capitolo "Sicurezza" offre una panoramica sugli aspetti di sicurezza da tenere presenti per il
funzionamento dell'apparecchio.

L'apparecchio & stato costruito conformemente agli standard attuali della tecnica ed il suo
funzionamento & sicuro. L'apparecchio €& stato controllato ed €& uscito dalla fabbrica in un
regolare stato tecnico di sicurezza. Per mantenere questo stato di sicurezza & necessario
osservare le istruzioni del manuale e la documentazione ed i certificati rilasciati.

Per il funzionamento dell'apparecchio € indispensabile rispettare le norme di sicurezza generali.
Oltre alle avvertenze generali, i singoli capitoli del manuale contengono la descrizione di
processi o istruzioni con concrete norme di sicurezza.

Solo rispettando tutte le norme di sicurezza & possibile proteggere in modo ottimale il personale
e I'ambiente dai rischi e garantire il funzionamento sicuro e corretto dell'apparecchio.

1.2 Uso regolamentare

Questo apparecchio serve ai seguenti scopi:
* Trasmissione di sostanze liquide, brodose o pastose elettricamente conduttrici.

» Misura della portata di esercizio o delle uni9ta di massa (a pressione/temperatura costante),
nel caso in cui sia stata scelta un'unita di misura fisica.

Dell'uso regolamentare fanno parte anche i seguenti punti:
« Le istruzioni di questo manuale devono essere rispettate e seguite.
« | valori limite tecnici devono essere rispettati, vedi Il capitolo "Dati tecnici".

* Le sostanze di misura ammesse vanno rispettate, vedi Il capitolo "Sostanze di misura
ammesse".

1.3 Uso improprio

| seguenti utilizzi dell'apparecchio non sono ammessi:

* Funzionamento con funzione di elemento elastico di compensazione in tubazioni, ad
esempio per compensare disassamenti, vibrazioni, dilatazioni, ecc. dei tubi.

« L'utilizzo quale appoggio per arrampicarsi, ad esempio per scopi di montaggio
+ L'uso come supporto per carichi esterni, ad esempio come supporto di tubi.

+ Rivestimento con materiale, ad esempio verniciatura della targhetta identificativa o saldatura
di parti.
* Rimozione di materiale, ad esempio forando il corpo.

Le riparazioni, le modifiche e le integrazioni o il montaggio di ricambi sono consentiti solo come
descritto nel manuale. Le altre attivita devono essere con concordate la ABB Automation
Products GmbH. Fanno eccezione le riparazioni eseguite da officine specializzate ed
autorizzate da ABB.
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1.4 Valori limite tecnici

L'apparecchio va utilizzato esclusivamente entro i valori limite riportati sulla targhetta e nella
scheda dati.

Rispettare i seguenti valori limite tecnici:

» La pressione massima ammissibile (PS) e la temperatura massima ammissibile della
sostanza (TS) non devono superare i valori di pressione e temperatura (p/T ratings).

* Latemperatura di esercizio massima non deve essere superata.
+ Latemperatura ambiente massima ammissibile non deve essere superata.
+ La classe di protezione dell'alloggiamento deve essere garantita ad apparecchio in servizio.

+ Il trasduttore di portata non deve funzionare nelle vicinanze di intensi campi elettromagnetici
generati, ad esempio, da motori, pompe, trasformatori, ecc. Deve essere rispettata una
distanza minima di circa 100 mm. Nel montaggio su elementi di acciaio (ad esempio travi di
acciaio) occorre rispettare una distanza minima di 100 mm (questi valori sono stati calcolati
conformemente alla IEC801-2 o alla IECTC77B).

1.5 Sostanze ammesse

Per le sostanze da sottoporre a misura vanno osservati i seguenti punti:

+ Sidevono impiegare solo sostanze (fluidi) per le quali lo stato attuale della tecnica o le
esperienze di esercizio assicurino che le proprieta fisiche e chimiche dei materiali dei
componenti a contatto con la sostanze (I'elettrodo di misura, I'eventuale elettrodo di terra, il
rivestimento, I'eventuale elemento di collegamento, I'eventuale anello di protezione e
I'eventuale flangia di protezione) necessarie per la sicurezza operativa non vengano
influenzate negativamente.

* Le sostanze (fluidi) con proprieta non note o le sostanze abrasive devono essere utilizzate
solo se il titolare € in grado di assicurare lo stato sicuro dell'apparecchio mediante un
controllo regolare ed adeguato.

» Occorre osservare i dati riportati sulla targhetta.

1.6  Obblighi del titolare

Prima di impiegare sostanze di misura corrosive ed abrasive, il titolare deve verificare la
resistenza di tutti i componenti a contatto con la sostanza di misura. ABB sara lieta di offrire la
sua collaborazione nella scelta, tuttavia non pud assumersi nessuna responsabilita.

Il titolare deve osservare le norme nazionali relative all'installazione, al controllo del
funzionamento, alla riparazione ed alla manutenzione di apparecchi elettrici.

1.7 Qualificazione del personale

L'installazione, la messa in servizio e la manutenzione dell'apparecchio devono essere eseguite
solo da tecnici qualificati ed autorizzati dal titolare dell'impianto. | tecnici devono aver letto e
capito il contenuto del manuale e devono osservarne le istruzioni.
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1.8 Norme di sicurezza per il montaggio

Tenere presenti le seguenti avvertenze:

» La direzione del flusso deve corrispondere all’indicazione eventualmente presente
sull'apparecchio.

* Rispettare la coppia di serraggio massima di tutte le viti delle flangie.

* Montare gli apparecchi senza sottoporli a sollecitazioni meccaniche (torsione, flessione).

* Montare gli apparecchi flangiati / con flangia intermedia con controflangie planparallele.

+ Montare gli apparecchi solo per le condizioni di esercizio previste e con guarnizioni adatte.

* In caso di vibrazioni delle tubazioni, bloccare le viti delle flangie ed i dadi.

1.9 Norme di sicurezza per I'impianto elettrico

Il collegamento elettrico deve essere realizzato solo da tecnici qualificati e conformemente agli
schemi elettrici.

Per non ridurre la classe di protezione elettrica, osservare le avvertenze sul collegamento
elettrico riportate nel manuale.

Mettere a terra il sistema di misura secondo le richieste.

1.10 Norme di sicurezza per il funzionamento

In caso di flusso di fluidi ad alta temperatura, dal contatto con la superficie si possono riportare
ustioni.

| fluidi aggressivi o corrosivi possono causare il danneggiamento del rivestimento o degli
elettrodi, provocando la fuoriuscita precoce dei fluidi sotto pressione.

L'affaticamento della guarnizione della flangia o delle guarnizioni dei raccordi di processo (ad
esempio collegamento filettato asettico, Tri-Clamp, ecc.) pud causare la fuoriuscita di fluido
sotto pressione.

Le guarnizioni piatte interne eventualmente utilizzate possono infragilirsi a causa di processi
CIP/SIP.

1.11 Norme di sicurezza per l'ispezione e la manutenzione

Attenzione — Pericolo per le persone!

Se il coperchio dell'alloggiamento & aperto, la protezione EMC e dal contatto accidentale &
annullata. All'interno dell'alloggiamento si trovano circuiti elettrici pericolosi per contatto.
Prima di aprire il coperchio dell'alloggiamento & pertanto necessario staccare I'energia
ausiliaria.

Attenzione — Pericolo per le persone!

La vite di ispezione (per scaricare la condensa) di apparecchi = DN 450 puo essere sotto
pressione. |l getto di fluido espulso ad alta pressione puo causare gravi lesioni.
Prima di aprire la vite di ispezione depressurizzare la tubazione.
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| lavori di riparazione devono essere svolti solo da personale qualificato ed addestrato.

» Prima di smontarlo, depressurizzare I'apparecchio e, se necessario, le tubazioni ed i serbatoi
ad esso collegati.

» Prima di aprire I'apparecchio controllare se le sostanze di misura impiegate sono sostanze
pericolose. Nell'apparecchio possono trovarsi residui di tali sostanze pericolose che
fuoriescono aprendolo.

» Se previsto nell'ambito di responsabilita del titolare, eseguendo un'ispezione regolare
controllare quanto segue:

- pareti/rivestimenti sotto pressione dell'apparecchio a pressione;
- funzione tecnica di misura;
- tenuta;
- usura (corrosione).
2 Trasporto

2.1 Controllo

Prima dell'installazione degli apparecchi controllare I'assenza di danneggiamenti causati da un
trasporto scorretto. | danni di trasporto devono essere annotati sui documenti di trasporto. Far
valere immediatamente ogni richiesta di risarcimento danni nei confronti dello spedizioniere
prima dell'installazione dell'apparecchio.

2.2 Avvertenze generali sul trasporto

Per il trasporto dell'apparecchio sul punto di misura osservare i seguenti punti:

Il baricentro di alcuni apparecchi pud non coincidere con il centro geometrico.

Gli anelli o le calotte di protezione montati sui raccordi di processo di apparecchi rivestiti di
PTFE/PFA devono essere rimossi solo immediatamente prima dell'installazione, prestando
attenzione a non tagliare o danneggiare il rivestimento, in modo da evitare perdite.

Gli apparecchi flangiati non devono essere sollevati per la scatola del trasduttore o per la
morsettiera.

D184B133U02
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2.3 Trasporto di apparecchi flangiati piu piccoli di DN 450

Attenzione — Pericolo di lesioni dovuto allo scivolamento dell'apparecchio di misura!

Il baricentro dell'apparecchio di misura complessivo puo essere ad un'altezza maggiore dei
due punti di sospensione delle cinghie di sollevamento.

Verificare che I'apparecchio non possa ruotare o scivolare accidentalmente durante il
trasporto. Sostenere I'apparecchio di misura lateralmente.

Per il trasporto degli apparecchi flangiati piu piccoli di DN 450 utilizzare cinghie di sollevamento
collocate intorno ai due raccordi di processo dell'apparecchio. Non utilizzare catene, in quanto
potrebbero danneggiare l'apparecchio.

G00016

G00018

Fig. 2 - Trasporto di apparecchi flangiati piu grandi di DN 400
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3 Installazione

3.1 Condizioni di montaggio

L'apparecchio misura la portata in entrambi i versi. Il verso predefinito
€ quello in avanti indicato in Fig. 3.

EHE
Eﬂ%]z

Occorre tenere presenti i seguenti punti:

G00156

Fig. 3

3.11

Asse degli elettrodi (1) il piu possibile orizzontale o inclinato di
max. 45°.

Asse degli elettrodi

G00041

Fig. 4

3.1.2 Condotto di afflusso e deflusso

Condotto di afflusso diritto Condotto di deflusso diritto
>3 x DN >2xDN
DN = Diametro nominale del primario

* Non installare rubinetteria, curve, valvole etc. subito a monte del
tubo di misura (1).

* Le valvole wafer devono essere installate in modo tale che il
wafer non ostruisca il primario di flusso.

* Le valvole o altri dispositivi di interruzione vanno montati nel
condotto di deflusso (2).

» Per non pregiudicare la precisione di misura, rispettare le
dimensioni del condotto di afflusso e deflusso.

G00037

Fig. 5

3.1.3 Condutture verticali

* Installazione verticale per misurare materiali abrasivi, flusso
preferibilmente dal basso verso l'alto.

G00039

Fig. 6

3.1.4 Condutture orizzontali

« |l tubo di misura deve sempre essere riempito completamente.
« Conduttura in leggera pendenza per prevenire 'accumulo di gas.

G00038

Fig. 7

3.1.5 Entrataluscita a flusso libero

* In caso di uscita a flusso libero, non posizionare il misuratore nel
punto piu alto né sul lato a valle del condotto, altrimenti il tubo di
misura potrebbe svuotarsi causando la formazione di bolle
d'aria (1).

* Incaso diflusso libero in ingresso o in uscita, predisporre un
sifone in modo tale che il condotto resti sempre pieno.

G00040

Fig. 8

3.1.6 Installazione vicino a pompe

« In abbinamento ai primari di misura che devono essere installati
in prossimita di pompe o altri elementi fonte di vibrazioni &
opportuno impiegare smorzatori meccanici.

@

= it []
—1t
= fif [I

G00043

Fig. 9
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3.2

3.21

Montaggio

Appoggi per diametri nominali maggiori di DN 400

Attenzione — Possibili danni ai componenti!

In caso di appoggio errato, l'alloggiamento si pud deformare danneggiando i componenti al

Suo interno.
Applicare gli appoggi sul bordo dell'alloggiamento (vedi le frecce in figura).

Gli apparecchi con diametri nominali maggiori di DN 400 devono essere collocati con un
appoggio su una fondazione di portata sufficiente.

G00019

Fig. 10 - Appoggio per diametri nominali maggiori di DN 400

3.2.2 Avvertenze generali sul montaggio

Durante il montaggio osservare i seguenti punti:

Il tubo di misurazione deve sempre essere riempito completamente.

La direzione del flusso deve corrispondere all'indicazione eventualmente presente.

Rispettare la coppia massima di serraggio di tutte le viti delle flangie.

Montare gli apparecchi senza sottoporli a sollecitazioni meccaniche (torsione, flessione).

In caso di montaggio di flangie / flangie intermedie con controflangie parallele,
sempre guarnizioni adeguate.

utilizzare

La guarnizione della flangia deve essere adatto al materiale misurato e sopportarne la

temperatura.

Le guarnizioni non devono ostruire il flusso in quanto eventuali vortici influenzano la

precisione degli strumenti.
Il condotto non deve esercitare sullo strumento forze e momenti non ammessi.
Rimuovere i tappi nei passacauvi filettati solo prima di montare il cavo elettrico.

Installare I'eventuale trasduttore di misura a parte (MAG-XE) in un posto il piu
esente da vibrazioni.

possibile

Non esporre alla luce solare diretta il trasduttore di misura oppure dotarlo di un'apposita

protezione.

Nella scelta del luogo di montaggio, verificare che I'umidita non possa penetrare nel vano di

collegamento o nella scatola del trasduttore.
Nota

Per ulteriori informazioni sulle condizioni di montaggio e sul montaggio di IDM si veda la

scheda dati dell'apparecchio.

10 - 1T
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3.2.3 Montaggio del tubo di misura

Tenendo conto delle condizioni di montaggio, I'apparecchio pud essere installato in n punto
qualsiasi di una tubazione.

Attenzione — Danneggiamento dell'apparecchio!

Per la flangia o la guarnizione del raccordo di processo non si deve utilizzare grafite, in quanto
potrebbe formare uno strato conduttore all’interno del tubo di misura. Per motivi tecnici
(rivestimento di PTFE) & necessario evitare la formazione impulsiva di vuoto, la quale
potrebbe danneggiare irreparabilmente I'apparecchio.

1. Se presenti, smontare le piastre di protezione a destra ed a sinistra del tubo di misura,
prestando attenzione a non tagliare o danneggiare il rivestimento sulla flangia, in modo da
evitare perdite.

2. Collocare il tubo di misura planparallelo e centrato tra le tubazioni.

3. Applicare le guarnizioni tra le superfici.

Nota

Per ottenere risultati di misura ottimali, occorre centrare correttamente le guarnizioni del
trasduttore di portata e del tubo di misura.

4. Collocare nei fori viti adatte secondo il capitolo "Indicazioni sulle coppie di serraggio".
5. Ingrassare leggermente le viti senza testa.

6. Serrare i dadi procedendo a croce come illustrato nella figura seguente. Attenzione alle
coppie di serraggio secondo il capitolo "Coppie di serraggio!

Nella prima passata occorre applicare circa il 50 % della coppia di serraggio massima, nella
seconda passata circa I'80% e solo nella terza passata va applicata la coppia di serraggio
massima. La coppia di serraggio massima non deve essere superata.

G00034

Fig. 11
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3.2.4 Coppie di serraggio
Apparecchi Apparecchi Raccordi di
Diametro Pressione . flangiati PP . processo
. . Viti . con flangia S .
nominale DN | nominale modelli intermedia variabili modelli
DE41F, DE43F DE21, DE23
mm pzlill- PN Nm Nm Nm
3-8 %" 40 4 x M12 8 2,3 6,5
10 %" 40 4 xM12 8 7 6,5
15 23 40 4 xM12 10 7 9
20 " 40 4 xM12 16 11 20
25 1" 40 4 xM12 21 15 32
32 1v4" 40 4 x M16 34 26 56
40 17" 40 4 x M16 43 33 80
50 2" 40 4 x M16 56 46 30
65 25" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62
150 6" 16 8 x M20 83
200 8" 16 8 x M20 81
250 10° 16 8 x M24 120
300 12° 16 8 x M24 160
350 14* 16 16 x M24 195
400 16" 16 16 x M27 250
500 20¢ 10 20 x M24 200
600 24 10 20 x M27 260
700 28" 10 24 x M27 300
800 32° 10 24 x M30 390
900 36° 10 28 x M30 385
1000 40° 10 28 x M33 480
3.3 Messaaterra
3.3.1 Informazioni generali sulla messa a terra
Per la messa a terra tenere presenti i seguenti punti:
* Perla messa a terra utilizzare il cavo verde/giallo in dotazione.
» Collegare a massa la vite di terra del trasduttore di portata (sulla flangia e sulla scatola del
trasduttore di misura).
* Anche la morsettiera o la scatola COPA deve essere messa a terra.
* La messa a terra di condutture di materiali plastici o di tubature con rivestimento isolante
avviene tramite il disco di terra o I'elettrodo di terra.
* In presenza di tensioni di disturbo esterne, montare un disco di terra a monte ed a valle del
trasduttore di misura.
« Per una corretta misurazione, il potenziale di massa deve essere pressoché identico al
potenziale della tubazione.
+ La messa a terra anche tramite i morsetti &€ superflua.
o Nota
1 Se il trasduttore di portata viene installato in tubazioni di plastica, di pietra o con rivestimento
isolante, in casi particolari possono essere generate correnti di compensazione attraverso
I'elettrodo di terra. Se persistono a lungo, il trasduttore di portata pud essere danneggiato
irreparabilmente, in quanto consumano elettrochimicamente I'elettrodo di terra. In questo caso
la messa a terra deve essere eseguita mediante i dischi di terra.
12-1T FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.3.2 Tubo metallico con flangie rigide

- - G00115

Modello con flangia Modello con flangia intermedia

Fig. 12

3.3.3 Tubo metallico con flangie mobili

G00116
Modello con flangia Modello con flangia intermedia
Fig. 13
3.3.4 Tubi non metallici o tubi con rivestimento isolante
|
|
:
| P
1 l
| l .
: | T !
: : :
1 |
! |
2 | [
| £
3 = = ' = G00117
Modello con flangia Modello con flangia intermedia
Fig. 14
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3.3.5 Sensore di misura in esecuzione di acciaio inossidabile modelli DE 21 e DE 23

La messa a terra avviene come illustrato in figura. La sostanza di misura & collegata a terra
dall'adattatore (1), per cui un'ulteriore messa a terra €& superflua.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Messa a terra di apparecchi con rivestimento di gomma dura o elastica

Negli apparecchi con diametro maggiore di DN 125 & integrato un elemento conduttore nel
rivestimento, il quale mette a terra la sostanza di misura.

3.3.7 Messa a terra di apparecchi con anelli di protezione

Gli anelli di protezione servono a proteggere i bordi del rivestimento del tubo di misura, ad
esempio in caso di fluidi abrasivi. Svolgono inoltre la funzione di disco di terra.

» Collegare elettricamente I'anello di protezione per tubazioni di plastica o rivestite di materiale
isolante come un disco di terra.

3.3.8 Messa a terra con disco conduttore di PTFE

Per apparecchi con diametro nominale DN 10 ... 150 sono disponibili dischi di terra di PTFE
conduttore. Il montaggio viene eseguito come per i dischi di terra convenzionali.

14 -1T FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Collegamento elettrico

3.41 Confezionamento del cavo di segnale e di eccitazione

Confezionare il cavo come illustrato in figura.

o Nota
l Utilizzare capocorda!
80
15,5 75
17 |
%47
pra— —
G00162
Fig. 16
A 1 B —
S 2 o= 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Lato del trasduttore di misura Lato del sensore
Fig. 17
1 Potenziale di massa, giallo 4 Linea di segnale, blu
2 Bianco 5 Morsetto SE
3 Linea di segnale, rossa
o Nota
l Per evitare il cortocircuito del segnale, gli schermi non devono toccarsi.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) IT-15
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Per la posa tenere presenti i seguenti punti:

» |l cavo di segnale e di eccitazione conduce un segnale di tensione di solo qualche millivolt,
per cui deve essere posato minimizzandone la lunghezza. La lunghezza massima
ammissibile del cavo di segnale & di 50 m.

« Evitare l'installazione vicino a grandi macchine elettriche ed elementi di commutazione che
generano intensi campi di dispersione, impulsi elettromagnetici e fenomeni di induzione. Se
non & possibile evitarlo, collocare il cavo di segnale e di eccitazione in un tubo metallico
collegato a massa.

+ Schermare le linee e collegarle al potenziale di massa.

* Non far passare il cavo di segnale in cassette di derivazione o in morsettiere. Parallelamente
alle linee di segnale (rossa e blu) viene condotto un cavo di eccitazione schermato (bianco),
per cui tra il sensore ed il trasduttore & necessario un solo cavo.

+ Per la schermatura contro le influenze magnetiche, il cavo possiede uno schermo esterno il
quale viene collegato al morsetto SE.

* Nell'installazione, il cavo deve essere
posato facendogli compiere una curva a U
verso il basso (1). Per il montaggio
verticale, i passacauvi filettati devono essere

rivolti verso il basso.

B

G00058

Fig. 18

3.4.2 Collegamento del cavo di segnale e di eccitazione per il modello FXE4000 (MAG-XE)

Il sensore di misura € collegato al trasduttore 7 N
di misura mediante il cavo di segnale / I I
eccitazione (codice articolo D173D025U01). | G} t G}
solenoidi del sensore di misura vengono e | [
alimentati con la tensione di eccitazione dai 1 1]2][s 2R
morsetti M1/M2 del trasduttore di misura. \7} o
Collegare il cavo di segnale / eccitazione al 2
sensore di misura come indicato nello schema. 3
1 Rosso ™ 7
2 Blu 4 L@ {j{}
3 Giallo HoT S |
4 Morsetto SE N . : j/
5 Cavo di segnale (B N
6 Messa aterra
7 Bianco 5
6
G00144
Fig. 19
Sigla del morsetto Collegamento
1+2 Conduttori del segnale di misura.
3 Trefolo interno (giallo), potenziale di misura.
M1 + M2 Collegamento della tensione di eccitazione del campo magnetico.
SE Schermo esterno del cavo.

16 - 1T
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3.4.3 Collegamento con classe di protezione IP68

Per i sensori di misura con classe di protezione P68, I'altezza massima di immersione & di 5 m.
Il cavo in dotazione (TN D173D025U01) soddisfa i requisiti di immergibilita.

I —
e
fa

1 Altezza massima di immersione 5 m

G00171

3.4.3.1 Collegamento

Per collegare il sensore ed il trasduttore utilizzare il cavo di segnale D173D025U01.
Collegare il cavo di segnale nella morsettiera del sensore di misura.
Condurre il cavo dalla morsettiera fin sopra il limite massimo di immersione di 5 m.

Serrare a fondo il passacavo filettato.

o bk w0 DN =

Chiudere accuratamente la morsettiera. Attenzione alla corretta posizione della guarnizione
del coperchio.

Precauzione — Possibili danni di componenti!

La guaina del cavo di segnale non deve essere danneggiata. Solo cosi la classe di protezione
IP68 & garantita per il sensore di misura.

o Nota

1 Il sensore di misura pud essere ordinato opzionalmente anche con cavo disegnale gia
collegato e con morsettiera integrata.

3.4.3.2 Realizzazione della morsettiera

Per realizzare a posteriori la morsettiera sul posto & disponibile una resina 2 componenti da
ordinare a parte (codice articolo D141B038U01). La morsettiera pud essere realizzata solo se il
sensore di misura & montato orizzontalmente.

Per la lavorazione tenere presenti le seguenti avvertenze.

Attenzione — Pericolo generico!

La resina & velenosa — adottare misure di protezione adatte!

Avvertenze sui pericoli: R20, R36/37/38, R42/43

Lesioni per inalazione, evitare contatto diretto con la pelle, irrita gli occhil
Suggerimenti per la sicurezza: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38
Indossare guanti adatti, assicurare una ventilazione sufficiente.

Prima di procedere alla lavorazione leggere attentamente e rispettare le istruzioni del
produttore.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) IT-17
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Preparazione

Per evitare la penetrazione di umidita, lavorare la resina solo ad installazione ultimata e
dopo aver controllato la corretta posizione e la stabilita di tutti i collegamenti.

Non riempire eccessivamente la morsettiera — tenere lontana la resina dall’O-Ring e dalla
guarnizione/scanalatura (vedi figura).

Evitare la penetrazione della resina in un tubo di protezione nell’installazione NPT %" (se
utilizzato).

Procedura

1. Tagliare l'involucro protettivo della resina (vedi imballaggio).

2. Aprire la chiusura che collega I'indurente alla resina.

3. Impastare i due componenti fino alla completa omogeneizzazione.

4. Tagliare il sacchetto su un angolo. Lavorare il contenuto entro 30 minuti.

5. Versare con cautela la resina nella morsettiera fino a sopra il cavo di collegamento.
6. Attendere qualche ora prima di chiudere accuratamente il coperchio per consentire il

degassamento e I'indurimento del materiale.

7. Smaltire correttamente I'imballaggio ed il sacchetto dell'indurente.
5
1
£ ™
F 4 1 i
.
G00167
Fig. 21
1 Confezione 4 Resina
2 Sacchetto dell’indurente 5 Livello di riempimento

3 Elemento di chiusura

18 - 1T

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02



AL 1D HD
oD

Installazione

3.4.4 Schemi di collegamento

3.4.4.1 FXE4000 (COPA-XE), comunicazione analogica (HART compreso)

Fig.

6

b)[10]| 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L @f
N —
1 2 3 4 5 PE
G00061
22

a) Uscita impulsi normalizzata, passiva:

Ampiezza di impulso regolabile da 0,1 a 2000 ms, morsetti V8, V9, funzione E9, C9

Dati del fotoaccoppiatore: fnax 5 kHz, 0V < Uce, <2V, 16 V< Ucgy <30V,

OMA<Icen 0,2 mA, 2 mA < IcgL <220 mA

b) Uscita impulsi normalizzata, attiva:

Ampiezza di impulso regolabile da 0,1 a 2000 ms, morsetti V8, V9, funzione 9, 10

20 mA <1 =150 mA, fax < 4 Hz, ampiezza di impulso < 50 ms, impulsi T4gy < 25 ms;
rapporto pausa-impulso 1:4 (Ton @ Tefr), fnax D kHz, 2MA<1<20mA; 16 VSU<30V
Uscita contatto:

Funzione selezionabile via software fra: monitoraggio sistema, tubo vuoto, allarme max-
min oppure segnale F/D (diretto/inverso)*; morsetti G2, P7

Dati del fotoaccoppiatore: fox 5 kHz,

OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;

O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Entrata contatto:

Funzione selezionabile via software fra: ritorno a zero esterno, reset totalizzatore esterno,
stop totalizzatore esterno; morsetti G2, X1

Dati del fotoaccoppiatore: 16 V=U <30V, Ri =2 kQ

Uscita corrente:

Regolabile, morsetti +/-, carico < 600 Q per 0/4 ... 20 mA,
carico < 1200 Q per 0/2 ... 10 mA, carico <2400 Q per 0 ... 5 mA,
Opzionale: protocollo HART

Alimentazione:
Vedi targhetta
Terra di funzionamento

*) La funzione ,Segnale per direzione flusso diretto” & 'impostazione di fabbrica.

D184B133U02
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), comunicazione digitale
,valido per PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, Fieldbus FOUNDATION, ASCII
@
1 PA+| PA- )
2|Ux| V8| P7T| A | B|+ | - || 2|1+
|
3|Ux|V8|P7|+vD| A| B [GND| | N | L o :
— |
2 |
4 FF+| FF 5 PE ﬁ
6 - G00064
Fig. 23
1 PROFIBUS PA:

Morsetti PA+, PA-: collegamento per PROFIBUS PA secondo IEC 61158-2 (profilo 3.0),
U=9-32V, =13 mA (funzionamento normale), 17 mA (in caso di errore / FDE)
Protocollo ASCIl (RS485):

Morsetti Ux, V8: uscita impulsi normalizzata, passiva (fotoaccoppiatore), gamma di
impulso regolabile da 0,1 a 2000 ms

Dati del fotoaccoppiatore: fyax 5 kHz, 0 V< Ucg <2V, 16 V=<Ucgy <30V,

O0mA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Morsetti Ux, P7: uscita contatto, funzione selezionabile via software fra: monitoraggio
sistema, tubo vuoto, allarme max-min oppure segnale F/D (diretto/inverso)

Dati del fotoaccoppiatore: fnax 5 kHz, 0V < Uce. €2V, 16 V< Ucgy <30V,
OMA<S<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

Morsetti A, B: interfaccia seriale RS485 per la comunicazione tramite protocollo ASCII
Morsetti +,-: uscita corrente, morsetti: +/-, carico < 600 Q per 0/4 fino a 20 mA

PROFIBUS DP:

Uguale al modello 2, tuttavia i morsetti +VD, A, B, GND, collegamento per PROFIBUS DP
secondo EN 50170

Fieldbus FOUNDATION:

Morsetti FF+, FF-: collegamento per Fieldbus FOUNDATION (H1) secondo IEC 61158-2,
U=932V,|=13 mA (funzionamento normale), 17 mA (in caso di errore / FDE)

Alimentazione:
Vedi targhetta
Terra di funzionamento
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, comunicazione analogica (HART compreso)

Al el
1 o, EEEECED S |3
vo|vs|p7]a2[xi] + |- [N]L Mi[m2|2s| 2| 1|1s| 3 6
BmEEF,
SRUERNES & P P
1 23 4 5 || [~
7 8 9 10 11
i SN
& PP P
e
I B CI0] BB
G00065
Fig. 24

1 a) Uscita impulsi normalizzata, passiva:

Ampiezza di impulso regolabile da 0,1 a 2000 ms, morsetti V8, V9, funzione E9, C9

Dati del fotoaccoppiatore: fyax 5 kHz, 0 V< Ucg <2V, 16 V=<Ucey <30V,

OmMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

b) Uscita impulsi normalizzata, attiva:

Ampiezza di impulso regolabile da 0,1 a 2000 ms, morsetti V8, V9, funzione 9, 10

20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, ampiezza di impulso < 50 ms, impulsi T4gy < 25 ms;

rapporto pausa-impulso 1:4 (To, : Tof), fnax © kHZ, 2mMmA <120 mA; 16 V=U <30V
2 Uscita contatto:

Funzione selezionabile via software fra: monitoraggio del sistema, tubo di misura vuoto,

allarme max-min oppure segnale F/D (diretto/inverso)*; morsetti G2, P7

Dati del fotoaccoppiatore: fax 5 kHz, 0V < Ucg 2V, 16 V<Ucegn <30V,

OmA < lcen < 0,2mA, 2mA=< lceL < 220 mA

3 Entrata contatto:

Funzione selezionabile via software fra: ritorno a zero esterno, reset totalizzatore esterno,
stop totalizzatore esterno; morsetti G2, X1
Dati del fotoaccoppiatore: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ

4 Uscita corrente:

Regolabile, morsetti +/-, carico < 600 Q per 0/4 ... 20 mA,
carico £ 1200 Q per 0/2 ... 10 mA, carico £ 2400 Q per 0 ... 5 mA,
Opzionale: protocollo HART

5 Alimentazione:
Vedi targhetta

6 Terra di funzionamento

7 Bianco 9 Rosso 11 Schermatura in acciaio
8 Blu 10 Giallo

A Trasduttore di misura B Primario di misura

*) La funzione ,Segnale per direzione flusso diretto” & 'impostazione di fabbrica.
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), comunicazione digitale.
Valido per DP, PROFIBUS PA, Fieldbus FOUNDATION, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B + - 2- | 1+
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L
4 o T e |M‘I|M2|2$|2|1|1S|3|L‘@,_|
A | -
PE — §§
&> P B
S 54
7 8 9 10 11
— R
& P H
§§_—:/
| [P F0 G
6= G00066
Fig. 25
1 PROFIBUS PA:

> © N O

Morsetti PA+, PA-: collegamento per PROFIBUS PA secondo IEC 61158-2 (profilo 3.0),
U=9-32V, =13 mA (funzionamento normale), 17 mA (in caso di errore / FDE)
Protocollo ASCIl (RS485):

Morsetti Ux, V8: uscita impulsi normalizzata, passiva (fotoaccoppiatore), gamma di
impulso regolabile da 0,1 a 2000 ms

Dati del fotoaccoppiatore: fax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 VS Uy <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Morsetti Ux, P7: uscita contatto, funzione selezionabile via software fra: monitoraggio del
sistema, tubo vuoto, allarme max-min oppure segnale F/D (diretto/inverso)

Dati del fotoaccoppiatore: fiax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V=< Ucey <30V,

OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

Morsetti A, B: interfaccia seriale RS485 per la comunicazione tramite protocollo ASCII
Morsetti +,-: uscita corrente, morsetti: +/-, carico < 600 Q per 0/4 fino a 20 mA

PROFIBUS DP:

Uguale al modello 2, tuttavia i morsetti +VD, A, B, GND collegamento per PROFIBUS DP
secondo EN 50170

Fieldbus FOUNDATION:

Morsetti FF+, FF-: collegamento per Fieldbus FOUNDATION (H1) secondo IEC 61158-2,
U =932V, |=13 mA (funzionamento normale), 17 mA (in caso di errore / FDE)

Alimentazione:
Vedi targhetta

Terra di funzionamento

Bianco 9 Rosso 11 Schermatura in acciaio
Blu 10 Giallo

Trasduttore di misura B Primario di misura

22-1T

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02



AL 1D D . . .
Y\l J ) Messa in servizio

4 Messa in servizio

4.1 Controllo prima della messa in servizio

Prima della messa in servizio occorre controllare i seguenti punti:
+ L'energia ausiliaria deve essere disattivata.

+ L'energia ausiliaria deve concordare con i dati sulla targhetta.

o Nota
| morsetti per I'energia ausiliaria si trovano sotto la copertura semicircolare (1) nel vano di
collegamento.

ik

&
]

b

@®

I G00168

Fig. 26

1 Copertura semicircolare

* |l collegamento ai morsetti deve essere eseguito come indicato nello schema di
collegamento.

+ L'apparecchio deve essere collegato correttamente a terra.
« | valori limite di temperatura devono essere rispettati.

+ La EEPROM (1) deve essere inserita nella scheda elettronica del display nel trasduttore di
misura. Su questa EEPROM si trova una targhetta contenente il numero d'ordine ed un
numero finale, il quale & riportato anche sulla targhetta del sensore di misura corrispondente.
| due numeri devono essere identici!

G00147

Fig. 27
1 EEPROM
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4.2

4.21

4.2.2

+ |l trasduttore di misura deve essere montato in un punto non soggetto a vibrazioni.

* L'associazione corretta tra il sensore ed il trasduttore di misura per il modello FXE4000
(MAG-XE). La targhetta dei sensori di misura riporta i numeri finali X1, X2, ecc. | trasduttori
di misura possiedono i numeri finali Y1, Y2, ecc. X1 e Y1 formano un'unita.

» Controllo dell'uscita impulsi.

L'uscita impulsi pud funzionare come uscita attiva (impulsi a 24 V DC) o passiva
(fotoaccoppiatore). L'impostazione dell'uscita impulsi viene eseguita come illustrato nella
figura seguente.

> [ofte [[ofte[[ =]

w o[ ||l =]

G00163

Fig. 28 - Impostazione dell'uscita impulsi con ponticelli

A Impulso passivo 1 Pannello del display

B Impulso attivo

Esecuzione della messa in servizio

Collegamento dell’energia ausiliaria

Collegando I'energia ausiliaria, i dati del sensore nella EEPROM esterna vengono confrontati
con i valori nella memoria interna. Se i dati non sono identici, avviene lo scambio automatico dei
dati del trasduttore di misura, al termine del quale viene visualizzato il messaggio "Primary data
are loaded". Il dispositivo di misura & ora pronto per entrare in funzione.

Il display visualizza la portata attuale.

"Regolazione dell'apparecchio”

Su richiesta, I'apparecchio viene regolato dal costruttore con i parametri richiesti dal cliente,
altrimenti viene fornito regolato con i valori standard predefiniti.

Per regolare l'apparecchio sul posto basta selezionare o immettere un piccolo numero di
parametri. L'immissione o la selezione dei parametri & descritta al punto "Immissione di dati in
forma breve". La struttura del menu € riportata al punto "Panoramica sui parametri".

Per la messa in servizio occorre controllare o impostare i seguenti parametri.
1. Valore di fondo scala (voci di menu "Qqax" € "Unita").

Se il cliente non richiede una regolazione diversa, I'apparecchio viene regolato sul valore
massimo di fondo scala. | valori di fondo scala corrispondenti ad una velocita di flusso di 2 -
3 m/s sono ideali. A tal fine nella voce di menu "Unita" occorre innanzitutto impostare l'unita
di misura di Qmax (ad esempio m3/h o I/s) e quindi, nella voce di menu "Qmax" il valore di
fondo scala. | valori di fondo scala minimo e massimo possibili sono riportati nella tabella
seguente.
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Nota
In apparecchi tarati, il valore di fondo scala € fisso e non pud essere modificato.

Valore di fondo scala

Diametro nominale minimo (0,5 m/s) massimo (10 m/s)
3 0,2 I/min 4 |/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 1/min 30 I/min
10 2,25 I/min 45 I/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 l/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m*h 120 m*h
80 9m%h 180 m%h
100 12 m*h 240 m*/h

Valore di fondo scala

Diametro nominale minimo (0,5 m/s) massimo (10 m/s)
125 21 m°/h 420 m°/h
150 30 m*h 600 m*h
200 54 m/h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m¥h 2400 m°/h
350 165 m%/h 3300 m*h
400 225 m°/h 4500 m*/h
450 300 m*/h 6000 m*/h
500 330 m*/h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*h
700 660 m*/h 13200 m*h
800 900 m*h 18000 m*/h
900 1200 m%/h 24000 m*/h
1000 1350 m°/h 27000 m*/h

. Uscita corrente (voce di menu "Uscita corrente”)

Selezionare qui il campo di corrente desiderato (0 ... 20mA 0 4 ... 20 mA).

. Negli apparecchi con field bus occorre impostare la velocita di trasmissione in baud (voce di

menu "Interfaccia").

. Uscita impulsi (voci di menu "Impulso” e "Unita")

Per impostare il numero di impulsi per unita di volume occorre selezionare innanzitutto l'unita
di misura del contatore (ad esempio m3 o |) nella voce di menu "Unita". Poi & necessario
immettere il numero di impulsi nella voce di menu "Impulso".

. Ampiezza di impulso (voce di menu "Ampiezza di impulso")

Per I'elaborazione esterna degli impulsi di conteggio applicati sui morsetti V8 e V9,
I'ampiezza di impulso pud essere impostata tra 0,1 ms e 2000 ms.

. Punto zero del sistema (voce di menu "Punto zero del sistema")

A tal fine il liquido nel sensore di misura deve essere portato in uno stato di quiete assoluta.
Il sensore di misura deve essere completamente pieno. Selezionare la voce di menu "Punto
zero del sistema". Premere quindi ENTER. Con il tasto STEP richiamare "automatico" ed
attivare la taratura con ENTER. Durante la taratura automatica, nella seconda riga del
display il trasduttore di misura conta da 255 a 0. La taratura del punto zero del sistema &
terminata. La taratura dura circa 20 secondi.

D184B133U02

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) IT-25



Parametrizzazione

7. Rilevatore tubo vuoto
(voce di menu "Rilevatore tubo v.") per apparecchi con diametro nominale maggiore di DN10
Il tubo di misura del sensore deve essere completamente pieno. Selezionare la voce di
menu "Rilevatore tubo v.". Premere quindi ENTER. Con il tasto STEP richiamare "Taratura

rilevatore v." ed attivare con ENTER. Sul display compare un numero. Con il tasto STEP o
DATA modificare questo valore portandolo su 2000 + 25 Hz. Applicare quindi il valore con

ENTER.

Svuotare ora la tubatura. |l valore di taratura qui visualizzato deve aumentare superando il
valore impostato nel menu "Soglia di attivazione". Ora il rilevatore di tubo vuoto & tarato.

0 Nota

l Per completare la parametrizzazione occorre salvare tutti i valori. A tal fine richiamare "Salva
dati in EEPROM esterna" e confermare con ENTER.

5 Parametrizzazione

5.1 Immissione di dati

L'immissione di dati avviene con scatola aperta mediante i tasti (3) e con coperchio della
scatola chiuso mediante la penna magnetica (6) ed i sensori magnetici. Per eseguire la
funzione tenere la penna sul simbolo NS desiderato.

Esecuzione standard

5

S~ = A ® cooras
Fig. 29
1 EEPROM ad innesto 4 Sensore magnetico STEP
2 Sensore magnetico DATA/ENTER 5 Sensore magnetico C/CE
3 Tasti di comando 6 Magnete
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Durante l'immissione dei dati il trasduttore resta online, cioé 'uscita corrente ed impulsi continua
a segnalare lo stato attuale dell'apparecchio. La seguente tabella descrive le funzioni dei singoli
tasti:

C/CE Commutazione tra modo operativo e menu.
sTEpJ IlItasto STEP e uno di due tasti a freccia. Con STEP si avanza nel menu.
Possono essere richiamati tutti i parametri desiderati.
DATAT [ltasto DATA e uno di due tasti a freccia. Con DATA si indietreggia nel
menu. Possono essere richiamati tutti i parametri desiderati.
ENTER La funzione ENTER viene attivata premendo contemporaneamente i due
tasti a freccia STEP e DATA. ENTER svolge le seguenti funzioni:
* Protezione programmazione On o Off.
* Richiamare i parametri da modificare e fissare il nuovo parametro
selezionato o impostato.
La funzione ENTER resta attiva per soli 10 secondi circa. Se l'immissione
non avviene entro 10 secondi, il trasduttore rivisualizza sul display il
vecchio valore.
Esecuzione della funzione ENTER nel comando con penna magnetica
Premendo il sensore DATA/ENTER per oltre 3 secondi, viene eseguita la funzione ENTER. La
conferma viene segnalata dal lampeggio del display.
Nell'immissione di dati si distingue tra due tipi di immissione:
* Immissione numerica
* Immissione secondo tabella assegnata
o Nota

Durante l'immissione di dati viene controllata la plausibilita dei valori immessi, i quali vengono
eventualmente respinti con la visualizzazione di un messaggio.
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5.2 Immissione di dati in forma breve
Intento Immissione Informazioni sul display
Base iniziale “Informazioni sul processo” —V98.14 %
— V12,000 m®
1. Richiamare il menu. CICE Compare un
parametro qualsiasi
v
2. Cercare il parametro “Protezione STEP o DATA "Protezione programmazione"
programmagzione”. On
v
3. Annullare la "Protezione programmazione". ENTER "Protezione programmazione"
Immissione numerica diretta Immissione tabellare
Intento Immissione Informazioni sul Intento Immissione Informazioni sul display
display
4. Cercare il parametro  STEP o DATA Qmax 4. Parametro STEP o Sottomenu
"Qmax". 1800,00 m3¥h "Sottomenu unita". DATA Unita
v v
5. Modificare il parametro ENTER Qmax 5. Modificare il ENTER Unita Qmax
"Qmax". -mdh parametro "m3h". m3/h
v v
Qmax 6. Cercare il valore STEP o Unita Qmax
6240,00m%h desiderato, ad DATA m3/min
esempio m¥/min.
6. Immissione della AAA v
sequenza di cifre 6 x DATA 7. Fissare il valore. ENTER "Attendere"
desiderata. STEP
2 x DATA v
DU 8. Compare il nuovo Unita Qmax
4 x DATA .
valore. m3/min
STEP v
STEP
10 x DATA 9. Uscire dal menu. CICE
STEP
STEP
v
7. Fissare il valore. ENTER "Attendere”
8. Compare il nuovo Qmax
valore.
v 6240,00 m*/h
9. Uscire dal menu. C/ICE
v v
10. Cercare il parametro “Protezione STEP o DATA "Protezione programmazione"
programmazione”. Off
v
11. Riattivare la protezione di ENTER "Protezione programmazione"
programmazione. On
v
12. Base iniziale “Informazioni sul processo” (il CICE —V98.14 %
trasduttore resta online). —V12.000 m?
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5.3 Panoramica sui parametri

In / uscita prog.

| General Allarme

| Riterno a zero

*Protezione prog* _| *Protezione prog* _| PP-Code ? _I *Protezione prog*
Disinserito | Inserito [ o | Inserito
|
Prot Prot. Code | Old PP-Code ? | New PP-Code ?
L0 L0
I
Lingua
Italia
|
Sottomenu | Grandezza | SpanCs 625Hz | | ZeroCz 6.25Hz
Primary | DN 250 10In | 56.123 % | 0.1203 % _I
| Short model no. | Order no.
| DE4... | 000195368/X001
Qmax DN10m/s
1800.00 m%¥h
|
Fondo scala
400.00 m*h
I
Impulso Factor
1.0000 /m?
|
Impulso Durata
30.000
I
Taglio min. Q
1.000 %
|
Smorzamento
10.0000 s
I
Filter
Disinserito
|
Densita
2.54300 g/cm?
|
Tarato zero sistema Tarato zero sistema Tarato zero sistema
3.5 Hz manual automatic
|
Sottomenu | Unita di portata | Unita totalizz. | unita
Unita | i/s [ m2 | 3785.41 ltri _I
| Unita | Prog. Unita
| kgal /s /min /h | | without densita
Submenu _| Errore _| Max.-Allarme _| Min.-Allarme
Allarme [0..3.. | 130% | 10%
|
Submenu | Terminal P7/G2 | Terminal X1/G2

Submenu
Uscita corrente

| Uscita corrente

| 0-20mA

_| lout Uscita allarme
| 130%

D184B133U02
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|
Sottomenu _[ Communication _[ Instr. Address _[ Velocita di trasmiss.
Data Link | Ascii | 004 | 4800 baud
Comunicazione Indirizzo apparecchio Comunicazione
Hart 000 Fieldbus PA
Indirizzo slave Cod. id. selettore Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
Comunicazione Ind. slave Function
| PROFIBUS DP | oo | Param. -PROFIB.DP
Submenu _[ Auto Test _[ Auto Test
Auto Test | lout uscita | RAM (ASIC)
|
Sottomenu | Segnotubovuoto | | lout uscita tubo vuo. | Allarme tubo vuoto
Segno tubo vuoto _| Inserito [ 130% _| Disinserito
[ Soglia [ Taratura
_| 2300 Hz _| Segno tubo vuoto
Submenu _[ Total -> D _[ Total -> D _[ Overflow -> D
Total | Riasetto | 4697.00 m? | 250
Total <- | | Total <-1 _| Overflow <- |
| reset | 625.000 m? | o
Total function Black-out rete
standard reset
Submenu _[ 1% linea _[ 2% linea _[ 17 riga multipl.
Display | Qo] | Total | Q [Bargraph]
| 2% riga multipl.
_| Disinserito
Submenu | Funzione .| Direzione portata Fluo Indicatore
Funzione standard Diretta/Inversa inversa
I
Caricam. dati da
EEPROM esterna
I
Dati memorizz. in
EEPROM esterna
|
Codice modello 05/02
Codice articolo B.12
I
Sigla
|
Numero di Codice
o Nota
l Per informazioni sulla struttura del menu dell'apparecchio si veda il capitolo
"Parametrizzazione" del manuale.
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6 Messaggi di guasto

Il seguente elenco di messaggi di errore offre spiegazioni sul codice di errore emesso sul
display. Nell'immissione di dati i codici di errore da 0 a 9, A, B, C non si verificano.

Codice di Errori di sistema Misure per I'eliminazione

errore

0 Tubazione non piena Aprire gli organi di chiusura; riempire il sistema di tubi; tarare il
rilevatore di interruzione per tubo vuoto.

1 Trasduttore A/D Ridurre la portata, ridurre la portata dell'organo di chiusura.
Riferimento positivo o negativo Controllare la piastra di collegamento ed il trasduttore di misura.
insufficiente

3 Portata maggiore del 130 % Ridurre la portata, modificare il campo di misura

4 Contatto di disinserimento Il ritorno a zero & stato attivato dal contatto della pompa o di
esterno azionato campo.

5 RAM erronea Il programma deve essere reinizializzato.

1. L'errore 5 compare sul display; | Contattare il reparto di assistenza ABB.
2. I'errore 5 compare solo nella Informazione: dati erronei nella RAM; I'elaboratore esegue un
memoria guasti reset automatico e ricarica i dati dalla EEPROM.

7 Riferimento positivo eccessivo Controllare il cavo disegnale e I'eccitazione del campo

magnetico.

8 Riferimento negativo eccessivo | Controllare il cavo disegnale e I'eccitazione del campo
magnetico.

6 Errore > M Azzerare il contatore di mandata o immettere un nuovo valore
predefinito per il contatore.

Errore contatore <R Azzerare il contatore di ritorno o immettere un nuovo valore
predefinito per il contatore.

Errore contatore Contatore di mandata odi ritorno o contatore differenziale
guasto, azzerare il contatore di mandata/ritorno.

9 Frequenza di eccitazione erronea | Con energia ausiliaria 50/60 Hz controllare la frequenza di rete
o con energia ausiliaria AC/DC errore della piastra di segnale
digitale.

A Valore limite allarme MAX Ridurre la portata.

B Valore limite allarme MIN Aumentare la portata.

C Dati del sensore non validi | dati del sensore nella EEPROM esterna non sono validi. Nel
sottomenu "Sensore" confrontare i dati con quelli riportati sulla
targhetta. Se i dati sono identici, con "Store Primary" si pud
resettare il messaggio di errore. Se i dati non sono identici,
occorre immettere i dati del sensore e quindi concludere con
"Store Primary"; contattare il reparto di assistenza ABB.

10 Immissione > 1,00 Qmax DN > Ridurre il campo di misura Qmax.

10 m/s

1 Immissione < 0,05 Qmax DN < Aumentare il campo di misura Qmax.
0,5m/s

16 Immissione > 10 % quantita Ridurre il valore immesso.
minima

17 Immissione < 0 % quantita Aumentare il valore immesso.
minima

20 Immissione = 100 s attenuazione | Ridurre il valore immesso.

21 Immissione < 0,5 s attenuazione | Aumentare il valore immesso (in funzione della frequenza di
eccitazione).

22 Immissione > 99 indirizzo Ridurre il valore immesso.

apparecchio

38 Immissione > 1000 impulsi/unita | Ridurre il valore immesso.

39 Immissione < 0,001 impulsi/unita | Aumentare il valore immesso.
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Codice di Errori di sistema Misure per I'eliminazione

errore

40 La frequenza massima di Ridurre la valenza degli impulsi.

conteggio viene superata, uscita
impulsi normalizzata, valenza (5
kHz)
41 La frequenza minima degli Aumentare la valenza degli impulsi.
impulsi viene superata per difetto
< 0,00016 Hz

42 Immissione > 2000 ms larghezza | Ridurre il valore immesso.
impulsi

43 Immissione < 0,1 ms larghezza | Aumentare il valore immesso.

impulsi

44 Immissione > 5,0 g/cm?® densita | Ridurre il valore immesso.

45 Immissione < 0,01 g/cm?® densita | Aumentare il valore immesso.

46 Immissione eccessiva Ridurre il valore immesso per la larghezza degli impulsi.

54 Punto zero sensore > 50 Hz Controllare la messa a terra ed i segnali di messa a terra. La
taratura pud essere eseguita se il trasduttore di portata & pieno
di liquido e se quest'ultimo € stato portato in uno stato di quiete
assoluta.

56 Immissione > 3000 soglia di Ridurre il valore immesso, controllare la taratura "Rilevatore

attivazione rilevatore tubo vuoto | tubo vuoto".

74/76 Immissione > 130 % allarme Ridurre il valore immesso.

MAX o MIN

91 Dati nella EEPROM erronei Dati nella EEPROM interna non validi, misure da adottare: vedi
codice di errore 5.

92 Dati EEPROM esterna erronei Dati (ad esempio Qmax, attenuazione) nella EEPROM esterna
non validi, accesso possibile. Si verifica se la funzione
"Salvataggio dati nella EEPROM esterna" non & stata eseguita.
Con la funzione "Salvataggio dati nella EEPROM esterna" si
cancella il messaggio di errore.

93 EEPROM esterna erronea o Accesso impossibile, componente guasto. Se il componente &

assente assente, la EEPROM esterna attuale e relativa al misuratore di
portata deve essere inserita al di sopra del display.

94 Ver. EEPROM esterna erronea Il database della versione software non ¢ attuale. Con la
funzione "Carica dati da EEPROM esterna" viene eseguito un
update automatico dei dati. La funzione "Salvataggio dati nella
EEPROM esterna" cancella il messaggio di errore.

95 Dati esterni sensore erronei Vedi il codice di errore C.

96 Ver. EEPROM erronea Il database nella EEPROM é di versione diversa del software
caricato. Con la funzione "Update" si resetta I'errore.

97 Sensore erroneo | dati del sensore nella EEPROM interna non sono validi. Con la
funzione "Load Primary" si resetta I'errore (vedi il codice di
errore C).

98 Ver. EEPROM esterna erronea o | Accesso impossibile, componente guasto. Se il componente &

assente assente, la EEPROM esterna attuale e relativa al misuratore di
portata deve essere inserita.

99 Immissione eccessiva Ridurre l'immissione.

Immissione insufficiente Aumentare I'immissione.
7 Appendice
7.1  Altri documenti

* Manuale (D184B132Uxx)

+ Scheda dati (D184S075Uxx)
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1 Veiligheid

1.1  Algemene informatie over de veiligheid

Het hoofdstuk “Veiligheid” bevat een overzicht van veiligheidsaspecten die van belang zijn voor
de werking van het toestel.

Het toestel werd gebouwd volgens de richtlijnen die momenteel van toepassing zijn. Bovendien
is het toestel bedrijfsveilig geconcipieerd. Het toestel is gekeurd en verlaat de fabriek in
veiligheidstechnisch perfecte toestand. Om deze toestand tijdens de werking te behouden
dienen de instructies in deze handleiding alsook de geldige documentatie en certificaten worden
in acht genomen c.q. opgevolgd.

De algemene veiligheidsvoorschriften dienen tijdens de werking van het toestel absoluut te
worden nageleefd. Naast de algemene aanwijzingen bevatten de afzonderlijke hoofdstukken
van de handleiding beschrijvingen van acties of handelingsaanwijzingen die voorzien zijn van
concrete veiligheidsinstructies.

Een optimale bescherming van personeel en milieu is eerst gegarandeerd wanneer alle
veiligheidsinstructies worden opgevolgd.

1.2 Doelmatig gebruik

Dit apparaat is bestemd voor de volgende gebruiksdoeleinden:
« Doorleiding van vloeibare, pulpeuze of pasteuze meetstoffen die elektrisch geleidend zijn.

» Debietmeting van het werkvolume of massa-eenheden (bij constante druk / temperatuur),
wanneer een fysieke massa-eenheid gekozen werd.

Het beoogde gebruik bevat ook de volgende punten:
+ De aanwijzingen in deze handleiding worden nageleefd en opgevolgd.

+ De technische grenswaarden dienen te worden nageleefd, zie hoofdstuk "Technische
grenswaarden".

+ De toelaatbare meetstoffen dienen in acht te worden genomen, zie hoofdstuk "Toelaatbare
meetstoffen".

1.3 Ondeskundig of onachtzaam gebruik

De volgende gebruiksdoeleinden zijn niet toegestaan:

» Werking als elastisch compensatiestuk in buisleidingen, bijv.. voor het compenseren van
verplaatsingen, trillingen, of verlengingen van de buis enz.

» Gebruik als klimhulp, bijv. voor montagewerkzaamheden.
» Gebruik als houder voor externe lasten, bijv. als houder voor buisleidingen enz.

* Aanbrengen van een materiaalcoating, bijv. door overlakken van het typeplaatje of
aanlassen/aansolderen van onderdelen.

+ Verwijderen van materiaal, bijv. door een gat in de behuizing te boren.

Reparaties, modificaties, uitbreidingen evenals de montage van reservedelen mogen uitsluitend
conform de handleiding worden uitgevoerd. Verdergaande werkzaamheden mogen allen in
overleg met ABB Automation Products GmbH worden uitgevoerd. Hiervan uitgezonderd zijn
reparaties door werkplaatsen die door ABB geautoriseerd zijn.

4 -NL FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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1.4  Technische grenswaarden

Het apparaat mag uitsluitend worden gebruikt wanneer de op het typeplaatie en
informatiebladen aangegeven technische grenswaarden niet worden overschreden.

De volgende technische grenswaarden dienen te worden nageleefd:

» De toelaatbare druk (PS) en de toelaatbare temperatuur van de te meten stof (TS) mogen
niet de druk-temperatuur-waarden (p/T-Ratings) overschrijden.

+ De maximale bedrijfstemperatuur mag niet worden overschreden.
+ De toegestane omgevingstemperatuur mag niet worden overschreden.

» Er dient bij het gebruik rekening te worden gehouden met de beschermingsgraad van de
behuizing.

* De debietmeter mag niet in de buurt van sterke elektromagnetische velden (bijv. motoren,
pompen, transformatoren enz.) in bedrijf worden gesteld. Een minimumafstand van ca. 100
mm moet worden in acht genomen. Bij de montage op of aan stalen onderdelen (bijv.
draagbalken) moet een minimumafstand van 100 mm worden in acht genomen (Deze
waarden werden bepaald conform norm IEC801-2 resp. IECTC77B).

1.5 Toelaatbare meetstoffen

Houd bij gebruik van meetstoffen rekening met de volgende punten:

« Er mogen alleen meetstoffen (vloeistoffen) worden gebruikt waarbij gewaarborgd is —in
afhankelijkheid van de stand van de techniek en het ervaringsniveau van de exploitant — dat
de voor een veilige werking noodzakelijke chemische en fysieke eigenschappen van de
materialen voor onderdelen die in aanraking komen met de te meten stof (bijv.
aardingselektrode, voering, aansluitingsgedeelte, beschermplaat en beschermflens) tijdens
de werking niet wordt belemmerd.

+ Meetstoffen (vloeistoffen) met onbekende eigenschappen of schurende meetstoffen mogen
alleen worden gebruikt, wanneer de exploitant door regelmatige en geschikte keuringen een
veilige werking van het apparaat kan garanderen.

» De specificaties op het typeplaatje dienen in acht te worden genomen.

1.6 Plichten van de exploitant

Voor de toepassing van corroderende en schurende meetstoffen moet de exploitant eerst de
materiaalbestendigheid van alle onderdelen bepalen die in aanraking komen met de te meten
stof. ABB helpt u graag bij de keuze, maar kan echter niet aansprakelijk worden gesteld.

De exploitant moet in ieder geval de nationale voorrschriften ten aanzien van installatie,
funktionele tests, reparaties en onderhoud van elektrische apparaten in acht nemen die van
toepassing zijn.

1.7 Kwalificatie van het personeel

De montage, inbedrijfstelling en het onderhoud van het toestel mag alleen door geschoold
vakpersoneel worden uitgevoerd dat door de exploitant van de installatie ermee belast is. Het
vakpersoneel moet de handleiding hebben gelezen en begrepen en alle
instructies/aanwijzingen opvolgen.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) NL-5
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1.8 Veiligheidsaanwijzingen voor de montage

Schenk andacht aan de volgende aanwijzingen:

» De stroomrichting moet met de markering op het apparaat (indien aanwezig)
overeenstemmen.

+ Bij alle flensschroeven het maximale aandraaimoment respecteren.
» Apparaten vrij van mechanische spanningen (torsie, buiging) inbouwen.
+ Flens-/tussenflensapparaten met parallel tegenovergeplaatste tegenflenzen monteren.

* Apparaten alleen voor de voorziene bedrijfsomstandigheden en met geschikte pakkingen
monteren.

+ Bij trillingen van de buisleiding de flensschroeven met moeren beveiligen.

1.9 Veiligheidsinstructies m.b.t. de elektrische installatie

De elektrische aansluiting mag enkel door bevoegd gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd
volgens de aansluitschema's.

De instructies t.a.v. de elektrische aansluiting dienen te worden opgevolgd. Anders bestaat het
risico dat de elektrische beschermingsgraad wordt beperkt.

Het meetsysteem overeenkomstig de eisen aarden.

1.10 Veiligheidsinstructies m.b.t. de werking

Bij de doorstroming van hete vloeistoffen bestaat het gevaar voor verbrandingen door aanraking
van de hete opperviakken.

Aggressieve of corroderende vloeistoffen kunnen de voering of elektroden beschadigen. Onder
druk staande vloeistoffen kunnen hierdoor voortijdig uitstromen.

Door vemroeing van de flenspakking of de procesaansluitingspakkingen (bijv. aseptische
buisverbinding, Tri-Clamp enz.) kan onder druk staande vloeistof uitstromen.

Bij gebruik van interne vlakke pakkingen kunnen deze door CIP/SIP processen bros worden.

1.11 Veiligheidsvoorschriften m.b.t. inspectie en onderhoud

Waarschuwing — gevaar voor personen!

Bij geopende behuizingskap zijn de EMC- een aanraakbeveiliging buiten werking gezet. In de
behuizing bevinden zich stroomcircuits waarin ook na de uitschakeling van de
stroomvoorziening nog gevaarlijke spanningen kunnen aanwezig zijn.

Om deze reden moet voor het openen van de behuizingskap de stroomvoorziening worden
uitgeschakeld.

Waarschuwing — gevaar voor personen!

De inspectieschroef (voor het aftappen van de condensaatvloeistof) kan bij apparaten = DN
450 onder druk staan. Naar buiten spuitende vloeistof kan tot ernstig letsel leiden.
Buisleiding voor het openen van de inspectieschroef drukloos schakelen.
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Instandhoudingswerkzaamheden mogen uitsluitend door geschoold personeel worden verricht.

+ Voorafgaand aan de demontage van het apparaat dient het apparaat en evt. naburige
leidingen of reservoirs drukloos te worden geschakeld.

» Controleer voor het openen van het apparaat of gevaarlijke substanties als te meten stoffen
worden gebruikt. Er kunnen evt. nog gevaarlijke residu's in het apparaat aanwezig zijn en bij
het openen uitstromen.

* Inspecteer de volgende punten in regelmatige termijnen, indien dit vereist is in het kader van
de verantwoordelijkheden van de exploitant:

— de wanden / voering van het drukapparaat waarop de druk inwerkt
— de meettechnische functie
— de dichtheid
— de slijtage (corrosie)
2 Transport
21 Testen

Inspecteer de apparaten voor de installatie op eventuele beschadigingen ten gevolge van een
onoordeelkundig transport. Transportbeschadigingen dienen in de vrachtbrief worden
opgenomen. Eventuele schade-eisen onverwijld en voor de installatie aan de expeditiefirma
overmaken.

2.2 Algemene aanwijzingen m.b.t. het transport

Houd tijdens het transport van het apparaat naar de meetplaats rekening met het volgende:

Afhankelijk van het apparaat kan het zwaartepunt uit het centrum liggen.

De gemonteerde beschermplaten en beschermkapjes op de procesaansluitingen van
apparaten met PTFE/PFA-voering mogen pas net voor de installatie worden verwijderd.
Daarbij moet men erop letten dat de voering niet wordt afgesneden of beschadigd, om
lekkage te vermijden.

Flensapparaten mogen niet aan de converterbehuizing of op de aansluitdoos worden
opgetild.

D184B133U02
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2.3 Transport van flensapparaten kleiner dan DN 450

Waarschuwing — gevaar voor verwonding door wegschuivend meetapparaat!

Het zwaartepunt van het gehele meetapparaat kan hoger liggen dan de beide ophangpunten
van de draagriemen.

Zorg ervoor dat het apparaat tijdens het transport niet ongewild draait of wegschuift.
Meetapparaat aan de zijkant ondersteunen.

Gebruik voor het transport van flensapparaten kleiner dan DN 450 draagriemen. De
draagriemen om beide procesaansluitingen leggen om het apparaat op te tillen. Kettingen
moeten worden vermeden omdat ze de behuizing kunnen beschadigen.

G00016

G00018

Afb. 2: Transport van flensapparaten groter dan DN 400
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3 Installatie

3.1 Inbouwvoorwaarden

Het toestel meet het debiet in beide richtingen. Af fabriek is de
voorwaartse stroomrichting gedefinieerd, zoals in Afb. 3 getoond.

L= ql=]

[—|

G00156
Afb. 3
Let daarbij op de volgende punten:
3.1.1  Elektrodeas
De elektrodeas (1) liefst waterpas of max. 45° gedraaid.
max. 45°

G00041

Afb. 4

3.1.2 In- en uitlaat-leidingstuk

Inlaat-leidingstuk, recht Uitlaat-leidingstuk, recht
>3 xDN >2xDN

3.1.3 Verticale leidingen

« Verticale installatie bij meting van schurende media, debiet bij
voorkeur van beneden naar boven.

G00039

Afb. 6

3.1.4 Horizontale leidingen

+ De meetbuis moet altijd gevuld zijn.
* Voorzie de leiding van een lichte stijging voor de ontgassing.

G00038

3.1.5 Vrije in- of uitlaat

« Bij vrije uitlaat het meetapparaat niet op het hoogste punt of in de
aflopende zijde van de buisleiding inbouwen, omdat de meetbuis
leeg loopt en luchtbellen kunnen ontstaan (1).

« Voorzie aan een vrije in- of uitlaat een sifon, opdat de leiding
altijd gevuld blijft (2).

G00040

*  Armaturen, bochtstukken, kleppen enz. niet direct voor de
meetbuis installeren (1).

» Klapdeksels moeten zodanig worden geinstalleerd dat het
klapblad niet in de debietmeter uitsteekt.

* Hetis aan te rade kleppen of andere uitschakelinrichtingen in het
uitlaat-leidingstuk te monteren (2).

» Om de meetprecisie te garanderen dienen de in- en uitlaat-
leidingstukken in acht te worden genomen.

Afb. 8

3.1.6 Montage in de buurt van pompen

» Bij meters die in de buurt van pompen of andere trillingen
veroorzakende installaties worden geinstalleerd, is het aan te
bevelen gebruik te maken van mechanische trillingsdempers.

G00037

Afb. 5

@

= it []
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G00043

Afb. 9
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3.2 Montage

3.21 Ondersteuningen bij nominale diameters groter dan DN 400

' Opgelet — beschadiging van onderdelen!
Bij foute ondersteuning kan de behuizing worden ingedrukt en dus de inwendige
® magneetspoelen worden beschadigd.

De steunen op de kant van de behuizing plaatsen (zie pijlen in de afbeelding).

Apparaten met een nominale diameter groter dan DN 400 moeten op een voldoende stevig
fundament met een steun worden geplaatst.

G00019

Afb. 10 : Ondersteuning bij nominale diameters groter dan DN 400

3.2.2 Algemene aanwijzingen voor de montage

Let bij de montage op de volgende punten:

+ De meetbuis moet altijd gevuld zijn.

* De stroomrichting moet met de markering — indien aanwezig — overeenstemmen.

+ Bij alle flensschroeven moet het maximale aandraaimoment worden gerespecteerd.
» Apparaten vrij van mechanische spanningen (torsie, buiging) inbouwen.

+ Flens-/tussenflensapparaten met parallel tegenovergeplaatste tegenflenzen altijd van de
juiste pakkingen voorzien.

+ De pakking moet uit een materiaal bestaan dat bestand is tegen de te meten stof en de
temperatuur van de te meten stof.

+ De pakkingen mogen niet tot in de doorstroomruimte uitsteken, omdat eventuele
wervelingen de nauwkeurigheid van de apparaten beinvioeden.

» De buizen mogen geen ontoelaatbare krachten en momenten op het apparaat uitoefenen.

» De sluitdoppen in de kabelschroefkoppelingen mogen eerst bij de montage van de
elektrische kabel worden verwijderd.

* As gebruik gemaakt wordt van een aparte converter (MAG-XE) dient deze op een plaats te
worden geinstalleerd die redelijk beschermd tegen is tegen trillingen.

» De converter niet blootstellen aan directe zonnestralen, zo nodig zonwering gebruiken.

+ Bij de keuze van de montageplaats erop letten dat geen vochtigheid kan binnendringen in de
converter- of aansluitruimte.
o Opmerking
Verdere informatie over de inbouwvoorwaarden en over de montage van IDM vindt u in het
informatieblad van het apparaat.
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3.2.3 Montage van de meetbuis

Het apparaat kan op een willekeurige plaats in de buisleiding worden gemonteerd, indien de
inbouwvoorwaarden in acht worden genomen.

Let op — beschadiging van het apparaat!

Er mag geen grafiet worden gebruikt voor de flens- resp. procesaansluitingspakkingen, omdat
hierdoor onder bepaalde omstandigheden een elektrisch geleidende laag aan de binnenzijde
van de meetbuis kan ontstaan. Om veiligheidstechnische redenen is het is aan te bevelen de
plotselinge toepassing van vacuim in buisleidingen te voorkomen (PTFE-voering). Hierdoor
kan het apparaat ernstig worden beschadigd.

1. Beschermplaten (indien aanwezig) aan de rechter- en linkerkant van de meetbuis
demonteren. Daarbij erop letten dat de voering van de flens niet wordt afgesneden of
beschadigd, om lekkage te vermijden.

2. Meetbuis planparallel en gecentreerd tussen de buisleidingen plaatsen.

3. Pakkingen tussen de vlakken plaatsen.

Opmerking

Om optimale meetresultaten te bereiken dient men op een gecentreerde plaatsing van de
debietmeterpakkingen en de meetbuis te letten.

4. Passende schroeven in de boorgaten plaatsen, conform hoofdstuk "Leidraad
aandraaimomenten".

5. Draadbout licht invetten.

6. Moeren kruiselings aandraaien zoals in de volgende afbeelding getoond. Neem de
aandraaimomenten in acht die in het hoofdstuk "Aandraaimomenten" aangegeven zijn!

De eerste ronde mogen ze worden aangespannen tot ca. 50 % van het maximale
aandraaimoment, de tweede ronde tot ca. 80 % en pas de derde ronde tot het maximale
aandraaimoment. Het maximale aandraaimoment mag niet worden overschreden.

G00034

Afb. 11
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3.2.4 Leidraad aandraaimomenten
Variabele
. . Flensapparate procesaan-
ctametoron | ot | Schrosven | nmodel | TuSSo% | Slutingen
DE41F, DE43F model DE21,
DE23

mm Inch PN Nm Nm Nm
3-8 " 40 4 x M12 8 2,3 6,5

10 " 40 4 x M12 8 7 6,5

15 23 40 4 x M12 10 7 9

20 2 40 4 x M12 16 11 20

25 1 40 4 xM12 21 15 32

32 14" 40 4 x M16 34 26 56

40 15" 40 4 x M16 43 33 80

50 2¢ 40 4 x M16 56 46 30

65 25" 40 8 x M16 39 30 42

80 3¢ 40 8 x M16 49 40 100
100 4 16 8 x M16 47 67 125
125 5“ 16 8 x M16 62

150 6“ 16 8 x M20 83

200 8“ 16 8 x M20 81

250 10¢ 16 8 x M24 120

300 12¢ 16 8 x M24 160

350 14 16 16 x M24 195

400 16“ 16 16 x M27 250

500 20¢ 10 20 x M24 200

600 24" 10 20 x M27 260

700 28 10 24 x M27 300

800 32" 10 24 x M30 390

900 36" 10 28 x M30 385

1000 40 10 28 x M33 480

3.3

3.31

Aarding

Algemene informatie over de aarding

Let bij de aarding op de volgende punten:

Meegeleverde groen/gele kabel voor de aarding gebruiken.

Aardingsschroef van de debietmeter (aan flens en converterbehuizing) met de bedrijfsaarde

verbinden.

Ook de aansluitdoos resp. COPA-behuizing moet worden geaard.

Bij kunststoffen leidingen of bij buisleidingen met geisoleerde voering geschiedt de aarding
via de aardingsplaat of aardingselektroden.

Bij optreden van externe storingsspanningen dient telkens één aardingsplaat voor en achter
de meter te worden gemonteerd.

Om meettechnische redenen is het aan te raden dat het potentiaal van de bedrijfsaarde
gelijk is met het potentiaal van de buisleiding.

Een bijkomende aarding via de aansluitklemmen is niet nodig.

Opmerking

Wordt de debietmeter in een voering uit kunststof, geglazuurd aardewerk of met isolering
gemonteerd, kunnen in enkele gevallen circulatiestromen via de aardingselektrode optreden.
Op lange termijn kan de debietmeter hierdoor ernstig worden beschadigd, omdat de
aardingselektrode elektrochemisch afgebroken wordt. In deze gevallen moet de aarding via
aardingsplaten plaatsvinden.

12 -NL
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T

G00115

Flensuitvoering Tussenflensuitvoering

Afb. 12

3.3.3 Metalen buis met losse flenzen

G00116
Flensuitvoering Tussenflensuitvoering
Afb. 13
3.3.4 Nietmetalen buizen of buizen met isolerende voering
I
|
l
1 : o |
, |
! |
! ! [T !
: l i
! |
2 , | [
| -4
3 = = ' = G00117
Flensuitvoering Tussenflensuitvoering
Afb. 14
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3.3.5 Meter uit roestvrij staal, model DE 21 en DE 23

De aarding vindt plaats zoals in de afbeelding getoond. De te meten stof wordt via het
adapterstuk (1) geaard, zodat geen extra aarding noodzakelijk is.

G00118

Afb. 15

3.3.6 Aarding bij apparaten met een voering uit hard-/zachtrubber

Bij deze apparaten is voor nominale diameters vanaf DN 125 een geleidend element in de
voering geintegreerd. Via dit element wordt de te meten stof geaard.

3.3.7 Aarding van apparaten met beschermplaat

De beschermplaten dienen als kantbescherming voor de meetbuisvoering, bijv. bij schurende
media. Bovendien werken zij als aardingsplaat.

» Beschermplaat bij kunststof of bij buisleidingen met geisoleerde voering zoals een
aardingsplaat aansluiten.

3.3.8 Aarding met geleidende PTFE-aardingsplaat

Optioneel verkrijgbaar zijn aardingsplaten uit geleidend PTFE voor nominale diameters in het
bereik DN 10 ... 150. De montage geschiedt zoals bij gewone aardingsplaten.

14 - NL FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02



AL HD D
FRIEpmw Installatie

3.4 Elektrische aansluiting

3.4.1 Signaal- en excitatiestroomkabel confectioneren

Confectioneer de kabel zoals in de afbeelding getoond.

o Opmerking
l Maak gebruik van adereindhulzen!
80
15,5 75
17 |
%47
pra— -
G00162
Afb. 16
A 1 B —
X 2 XX 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Converterzijde Opnemerzijde
Afb. 17
1 Meetpotentiaal, geel 4 Signaalleiding, blauw
2 Wit 5 SE-klem
3 Signaalleiding, rood
o Opmerking
l De afschermingen mogen niet worden aangeraakt. Anders bestaat gevaar voor een

signaalkortsluiting.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) NL - 15
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Neem bij het leggen de volgende punten in acht:

De signaal- en excitatiestroomkabel voert een spanningssignaal van slechts enkele millivolt
en moet daarom op de kortst mogelijke weg worden gelegd. De maximaal toegestane
signaalkabellengte bedraagt 50 m.

Vermijd de buurt van grotere elektrische machines en schakelelementen die strooivelden,
schakelimpulsen en inducties veroorzaken. Als dit niet mogelijk is, dient u de signaal- en
excitatiestroomkabel in een metalen buis te plaatsen en deze op bedrijfsaarde aan te sluiten.

Leidingen afgeschermd leggen en op het bedrijfsaardpotentiaal aansluiten.

De signaalkabel niet over aftakdozen of klemstrippen voeren. Er wordt een afgeschermde
excitatiestroomkabel (wit) meegevoerd die parallel loopt met de signaalleidingen (rood en
blauw), zodat slechts één kabel nodig is tussen opnemer en converter.

Ter afscherming tegen magnetische strooivelden bevat de kabel een buitenste afscherming
die op de SE-klem aangesloten wordt.

Bij de installatie dient men erop te letten dat
de kabel met een waterzak (1) wordt

gelegd. Bij de verticale montage moeten de 1 gl
kabelschroefkoppelingen naar beneden

Afb. 18

o

B

G00058

3.4.2 Aansluiting van de signaal- en excitatiekabel bij model FXE4000 (MAG-XE)

De meter is via de signaal- /
excitatiestroomkabel (art. nr. D173D025U01)
met de converter verbonden. De spoelen van
de meter worden door de converter via de
klemmen M1/M2 van excitatiespanning
voorzien. De signaal-/excitatiestroomkabel op
de meter aansluiten zoals in de grafiek

getoond.

1 rood
2 blauw

3 geel
4 SE-klem

5 signaalkabel
6 aardingsaansluiting

7 wit S

6
G00144
Afb. 19

Naam van de klem Aansluiting

1+2 Aders voor het meetsignaal.

3 Inwendig meegevoerde geslagen geleiders (geel), meetpotentiaal.
M1 + M2 Aansluitingen voor de magneetveldexcitatie.

SE Buitenste kabelafscherming.

16 - NL
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3.4.3 Aansluiting bij beschermingsgraad IP68

Bij meters met beschermingsgraad IP68 mag de max. overstromingshoogte 5 m bedragen. De
meegeleverde kabel (TN D173D025U01) voldoet aan de eisen voor onderdompeling.

B
[

)| a]

Y

G00171

Afb. 20

1 Max. overstromingshoogte 5 m

3.4.3.1 Aansluiting

1. Maak gebruik van de signaalkabel D173D025U01 om meter en converter met elkaar te
verbinden.

Signaalkabel op de aansluitdoos van de meter aansluiten.
Kabel vanuit de aansluitdoos over de max. overstromingsgrens van 5 m leggen.

Kabelschroefkoppeling vast aandraaien.

AR <

Aansluitdoos zorgvuldig sluiten. Let op correcte zitting van de dekselpakking.

Pas op — beschadiging van onderdelen!

De mantel van de signaalkabel mag niet worden beschadigd. Alleen op deze wijze blijft de
beschermingsgraad IP68 van de meter gewaarborgd.

o Opmerking
1 Optioneel kan de meter in een uitvoering worden geleverd waarbij de signaalkabel al
aangesloten is en de aansluitdoos gegoten is.

3.4.3.2 Aansluitdoos gieten

Om de aansluitdoos ook achteraf ter plaatse te gieten is een 2-componenten-gietmassa
verkrijgbaar die apart kan worden besteld (bestelnummer D141B038U01). Het gieten is alleen
mogelijk wanneer de meter horizontaal geplaatst is.

Schenk bij de verwerking aandacht aan de volgende aanwijzingen.

Waarschuwing — algemene gevaren!

De gietmassa is giftig — neem geschikte voorzorgsmaatregelen!

Veiligheidsinstructies: R20, R36/37/38, R42/43

Schadelijk is voor de gezondheid bij het inademen, direct huidcontact vermijden, irriteert de
ogen!

Veiligheidsaanbevelingen: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Geschikte beschermende handschoenen dragen, voor voldoende ventilatie zorgen.

Alvorens met de voorbereidingen te beginnen dienen de instructies van de fabrikant in acht te
worden genomen.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) NL - 17
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Voorbereiding

» Het gieten mag eerst na de installatie plaatsvinden om het indringen van vochtigheid te
voorkomen. Eerst dient te worden gecontroleerd of alle aansluitingen correct en vast zitten.

+ De aansluitdoos niet te hoog vullen — gietmassa weghouden van O-ring en pakking/groef
(zie volgende afbeelding).

* Voorkom bij installatie van NPT %5* dat gietmassa indringt in een beschermbuis (indien van
toepassing).

Procedure

1. Beschermhuls van de gietmassa opensnijden (zie verpakking).

2. Verbindingsklem van de vakjes "hardingsmiddel" en "gietmassa" openen.

3. Beide componenten met elkaar mengen tot ze een homogene massa vormen.

4. Zakje aan een kant opensnijden. Inhoud binnen 30 minuten verwerken.

5. Gietmassa voorzichtig in de aansluitdoos vullen tot de aansluitkabel bedekt is.

6. Voordat het aansluitdeksel gesloten wordt is het aan te bevelen enkele uren te wachten,
daarmee de massa kan uitgassen en drogen.

7. Verpakkingsmateriaal en droogzakje op een milieuvriendelijke wijze afvoeren.

G00167
Afb. 21
1 Verpakkingszakje 4 Gietmassa
2 Droogzakje 5 Vulhoogte
3 Klem
18 - NL FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4.4 Aansluitschema’s

3.4.41 FXE4000 (COPA-XE), analoge communicatie (incl. HART)

b)[10]| 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L @f
N —
1 2 3 4 5 PE

G00061

Afb. 22

1

6

a) Genormeerde impulsuitgang, passief:

Impulsbreedte in te stellen tussen 0,1 en 2000 ms, klemmen V8, V9, functie E9, C9
Gegevens van de optische koppeling: fiax 5 kHz, 0V < Ucg €2V, 16 V< Ucegy <30V,
OMA<Icen =0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

b) Genormeerde impulsuitgang, actief:

Impulsbreedte in te stellen tussen 0,1 en 2000 ms, klemmen V8, V9, functie 9, 10

20 mA <1 =150 mA, fnax < 4 Hz, impulsbreedte < 50 ms, impulsen Tey < 25 ms;
tastverhouding 1:4 (Ton : To), fnax D kHZ, 2MA <120 mA; 16 V=U <30V
Schakeluitgang:

Functie te kiezen via software, systeembewaking, lege meetbuis, Max./Min.-alarm of V/IR
signalering*, klemmen G2, P7

Gegevens van de optische koppeling: fax 5 kHz,

OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;

O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Schakelingang:

Functie in te stellen via software als externe uitganguitschakeling, extern terugzetten van
de teller, externe tellerstop, klemmen G2, X1

Gegevens van de optische koppeling: 16 V=U <30V, Ri =2 kQ

Stroomuitgang:

In te stellen, klemmen +/-, belasting < 600 Q bij 0/4 ... 20 mA,
belasting < 1200 Q bij 0/2 ... 10 mA, belasting <2400 Q bij 0 ... 5 mA,
Optie: HART-protocol

Stroomvoorziening:
Zie typeplaatje
Functionele aarding

*) Af fabriek is de functie "Voorloopsignalering" ingesteld.

D184B133U02
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), digitale communicatie
Van toepassing voor PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII
1 PA+| PA- )
2| Ux|V8|PT| A| B|+ |- |]2]1+
3|Ux|V8|P7|+vD| A| B [GND| | N | L @ :
4 FF+| FF- T PE W
6= G00064
Afb. 23
1 PROFIBUS PA:

Klemmen PA+, PA-: Aansluiting voor PROFIBUS PA volgens IEC 61158-2 (profiel 3.0),
U=9-32V, | =13 mA (normale werking); 17 mA (in geval van fout / FDE)

ASCIl-protocol (RS485):

Klemmen Ux, V8: Genormeerde impulsuitgang, passief (optische koppeling),
impulsbreedte in te stellen tussen 0,1 en 2000 ms

Gegevens van de optische koppeling: fiax 5 kHz, 0V < Ucg 2V, 16 V=<Uc <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

Klemmen Ux, P7: Schakeluitgang, functie te kiezen via software, bijv. systeembewaking,
lege meetbuis, Max./Min.-alarm of V/R signalering

Gegevens van de optische koppeling: fiax 5 kHz, 0V < Ucg . 2V, 16 V=< Uceg <30V,
O0mA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Klemmen A, B: Seriéle interface RS485 voor de communicatie via ASCII-protocol
Klemmen +,-: Stroomuitgang, klemmen: +/-, belasting < 600 Q bij 0/4 tot 20 mA

PROFIBUS DP:

Zoals uitvoering 2, maar klemmen +VD, A, B, GND aansluiting voor PROFIBUS DP
volgens EN 50170

FOUNDATION Fieldbus:

Klemmen FF+, FF-: Aansluiting voor FOUNDATION Fieldbus (H1) volgens IEC 61158-2,
U=9..32V, =13 mA (normale werking); 17 mA (in geval van fout / FDE)

Stroomvoorziening:
Zie typeplaatje
Functionele aarding

20 - NL
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analoge communicatie (incl. HART)

mlll—l

10] 9 |
A co|E9 2|1+
vo|vs|prlaz|x1| + |- N[ L] & §|M1|M2|28|2|1|1S|3||%
] .
PE = §§
L U & P Br
1 23 4 5 | L
7 8 9 10 11
i s
& PP D
§t_—:/
[ b GI0] GR

L< 50m

Im

|||
o

G00065)

Afb. 24

1

> © N O

*

~

a) Genormeerde impulsuitgang, passief:

Impulsbreedte in te stellen tussen 0,1 en 2000 ms, klemmen V8, V9, functie E9, C9
Gegevens van de optische koppeling: frax 5 kHz, 0 V< UcgL. <2V, 16 V< Ucgy <300V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

b) Genormeerde impulsuitgang, actief:
Impulsbreedte in te stellen tussen 0,1 en 2000 ms, klemmen V8, V9, functie 9, 10

20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, impulsbreedte < 50 ms, impulsen Tey < 25 ms;

tastverhouding 1:4 (Ton : Tof), fmax D kHz, 2mA <120 mA; 16 V=U <30V

Schakeluitgang:

Functie te kiezen via software, systeembewaking, lege meetbuis, Max./Min.-alarm of V/R
signalering*, klemmen G2, P7

Gegevens van de optische koppeling: frx 5 kHz, 0V < Ucg €2V, 16 V=S Uy <30V,
OMA<S<Icen=0,2mA, 2 mA < lcgL <220 mA

Schakelingang:

Functie in te stellen via software als externe uitganguitschakeling, extern terugzetten van
de teller, externe tellerstop, klemmen G2, X1

Gegevens van de optische koppeling: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ

Stroomuitgang:

In te stellen, klemmen +/-, belasting < 600 Q bij 0/4 ... 20 mA,

belasting < 1200 Q bij 0/2 ... 10 mA, belasting < 2400 Q bij 0 ... 5 mA,

Optie: HART-protocol

Stroomvoorziening:

Zie typeplaatje

Functionele aarding

Wit 9 Rood 11 Stalen afscherming
Blauw 10 Geel

Converter B Meter

Af fabriek is de functie "Voorloopsignalering" ingesteld.

D184B133U02
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE) digitale communicatie
Van toepassing voor PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B | + - 2- | 1+ LU DD
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L | j___
4 FF+| FF- T |M1|M2|28|2|1|1S|3||% é ]
A |
PE = §§ < 50m
&> P K
] ;% = 6
7 8 9 (10 | {11 i
— R ;
& P H |
I FEEN B
= G00066
Afb. 25
1 PROFIBUS PA:

> ® N o

Klemmen PA+, PA-: Aansluiting voor PROFIBUS PA volgens IEC 61158-2 (profiel 3.0),
U=9-32V, =13 mA (normale werking); 17 mA (in geval van fout / FDE)

ASCII-protocol (RS485):

Klemmen Ux, V8: Genormeerde impulsuitgang, passief (optische koppeling),
impulsbreedte in te stellen tussen 0,1 en 2000 ms

Gegevens van de optische koppeling: fyax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V=< Uy <30V,
O0mA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. £220 mA

Klemmen Ux, P7: Schakeluitgang, functie te kiezen via software, bijv. systeembewaking,
lege meetbuis, Max./Min.-alarm of V/R signalering

Gegevens van de optische koppeling: frox 5 kHz, 0V < Ucg €2V, 16 V= Uy <300V,
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < lcgL <220 mA

Klemmen A, B: Seriéle interface RS485 voor de communicatie via ASCII-protocol
Klemmen +,-: Stroomuitgang, klemmen: +/-, belasting < 600 Q bij 0/4 tot 20 mA

PROFIBUS DP:

Zoals uitvoering 2, maar klemmen +VD, A, B, GND aansluiting voor PROFIBUS DP
volgens EN 50170

FOUNDATION Fieldbus:

Klemmen FF+, FF-: Aansluiting voor FOUNDATION Fieldbus (H1) volgens IEC 61158-2,
U=9..32V,1=13 mA (normale werking); 17 mA (in geval van fout / FDE)
Stroomvoorziening:

Zie typeplaatje

Functionele aarding

Wit 9 Rood 11 Stalen afscherming
Blauw 10 Geel

Converter B Meter
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4 Inbedrijfstelling

41 Controle voor de inbedrijfstelling

Voor de inbedrijfstelling dienen de volgende punten te worden gecontroleerd:
» De stroomvoorziening moet uitgeschakeld zijn.

+ De stroomvoorziening moet overeenkomen met de specificaties op het typeplaatje.

o Opmerking
De aansluitingen voor de stroomvoorziening bevinden zich onder de halfcirkelvormige
afdekking (1) in de aansluitruimte.

ik

&
]

b

@®

I G00168

Afb. 26
1 Halfcirkelvormige afdekking

» De aansluitingstoewijzing moet volgens het aansluitschema tot stand worden gebracht.

» Het toestel moet correct geaard zijn.
» De temperatuurgrenswaarden moeten worden ingehouden.

+ Het EEPROM-geheugen (1) moet op de display-printplaat in de converter zijn geschoven.
Op dit EEPROM bevindt zich een plaatje waarop het ordernummer en een eindgetal
aangegeven is. Dit eindgetal bevindt zich op het typeplaatje van de bijbehorende converter.
Beide getallen moeten gelijk zijn!

G00147

Afb. 27
1 EEPROM
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» De converter moet op een op een plaats worden gemonteerd die redelijk beschermd is tegen
trillingen.

» De meters worden bij model FXE4000 (MAG-XE) op de volgende wijze correct toegewezen
aan de converters. De meters hebben op het typeplaatje de eindgetallen X1, X2, enz. De
converters hebben de eindgetallen Y1, Y2, enz. X1 en Y1 vormen een eenheid.

« Controle van de impulsuitgang.

De impulsuitgang kan als actieve uitgang (24 VDC impulsen) of als passieve uitgang
(optische koppeling) worden gebruikt. De instelling van de impulsuitgang geschiedt zoals in
de volgende afbeelding getoond.

> [ote [[ofrel[ e

w o[t | ofrol[ =]

G00163

Afb. 28 Instelling van de impulsuitgang door middel van jumpers

A Impuls passief 1 Display-printplaat

B Impuls actief

4.2 Uitvoering van de inbedrijfstelling

4.21

Stroomvoorziening inschakelen

Na inschakelen van de stroomvoorziening worden de opnemergegevens in het externe
EEPROM-geheugen met de intern opgeslagen waarden vergeleken. Wanneer de gegevens niet
identiek zijn, vindt een automatische transfer van convertergegevens plaats. Nadat deze
transfer afgesloten is, verschijnt de melding "Primary data are loaded". De meter is nu klaar
voor gebruik.

Het display toont het actuele debiet.

4.2.2 Apparaat instellen

Indien gewenst, wordt het apparaat in de fabriek volgens klantenwens ingesteld. Als geen
specificaties doorgegeven worden, wordt het apparaat met de fabrieksinstellingen geleverd.

Om het apparaat ter plaatse in te stellen moeten slechts enkele instellingen of parameters
worden gekozen (resp. ingesteld). De invoer of selectie van parameters is in het hoofdstuk
"Beknopt overzicht van de gegevensinvoer" beschreven. Een beknopt overzicht van de
menustructuur vindt u in het hoofdstuk "Overzicht van de parameters".

Het is aan te raden bij de inbedrijfstelling de volgende parameters te controleren of in te stellen.
1. Meetbereikseindwaarde (menu-item "Max. Meetbereik" en menu-item "Eenheid").

Het apparaat wordt in de fabriek op de grootste meetbereikseindwaarde ingesteld, indien
geen klantenwens doorgegeven werd. Ideaal geschikt zijn meetbereikseindwaarden die
overeenkomen met een stromingssnelheid van 2 tot 3 m/s. Hiertoe dient eerst in het menu-
item "Eenheid" de eenheid "Max. Meetbereik" (bijv. "m3/uur" of "I/s") te worden ingesteld en
vervolgens in het menu-item "Max. Meetbereik" de meetbereikseindwaarde. De kleinste en
grootste mogelijke meetbereikseindwaarden vindt u in de volgende tabel.
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Opmerking
De meetbereikseindwaarde is bij geijkte apparaten vast ingesteld.

Meetbereikseindwaarde

Nominale diameter minimaal (0,5 m/s) maximaal (10 m/s)
3 0,2 I/min 4 |/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 1/min 30 I/min
10 2,25 I/min 45 I/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 l/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m*h 120 m*h
80 9m%h 180 m%h
100 12 m*h 240 m*/h

Meetbereikseindwaarde

Nominale diameter minimaal (0,5 m/s) maximaal (10 m/s)
125 21 m°/h 420 m°/h
150 30 m*h 600 m*h
200 54 m/h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m¥h 2400 m°/h
350 165 m%/h 3300 m*h
400 225 m°/h 4500 m*/h
450 300 m*/h 6000 m*/h
500 330 m*/h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*h
700 660 m*/h 13200 m*h
800 900 m*h 18000 m*/h
900 1200 m%/h 24000 m*/h
1000 1350 m°/h 27000 m*/h

. Stroomuitgang (menu-item "Stroomuitgang")

Kies hier het gewenste stroombereik (0 ... 20 mA of 4 ... 20 mA)

3. Bij apparaten met veldbus moet het busadres worden ingesteld (menu-item "Interface™).

4. Impulsuitgang (menu-item "Impuls" en menu-item "Eenheid").

Om het aantal impulsen per volume-eenheid in te stellen moet eerst in het menu-item
"Eenheid" de maateenheid van de teller (bijv. "m3" of "I") worden gekozen. Daarna moet in
het menu-item "Impuls" het aantal impulsen worden ingevoerd.

. Impulsbreedte (menu-item "Impulsbreedte")

Voor de externen bewerking van de telimpulsen die aanwezig zijn op de klemmen V8 en V9
kan de impulsbreedte tussen 0,1 ms en 2000 ms worden ingesteld.

. Systeem-nulpunkt (menu-item "Systeem-nulpunt")

Hiertoe moet de vloeistof in de meter absoluut stilstaan. De meter moet volledig gevuld zijn.
Kies het menu "Systeem-nulpunt" en druk vervolgens op ENTER. Met de toets STEP de
optie "automatisch" oproepen en de afstemming met ENTER activeren. Tijdens de
automatische afstemming telt de meter op de tweede displayregel van 255 tot 0. Daarna is
de afstemming van het systeem-nulpunt afgesloten. De afstemmingsprocedure duurt ca.
20 seconden.
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7. Detector lege buis
(Menu-item "Detector |. buis"), bij apparaten vanaf nominale wijdte DN10

De meetbuis van de meter moet volledig gevuld zijn. Kies het menu "Detector I. buis" en
druk vervolgens op ENTER. Met de toets STEP de optie "Afstemming detector I. buis"
oproepen en de afstemming met ENTER activeren. Op het display verschijnt een getal.
Deze waarde kunt u met de toets STEP of DATA op de waarde 2000 + 25 Hz zetten.
Accepteer deze waarde door op ENTER te drukken.

Maak dan de buisleiding leeg. Hierbij met de weergegeven afstemmingswaarde de waarde
overschrijden die in het menu "Schakeldrempel" ingesteld is. Daarna is afstemming van de
leegbuisdetector afgesloten.

o Opmerking

l Om de parameterinstelling af te sluiten moeten alle gegevens worden opgeslagen. Hiertoe het
menu-item "Gegevens in het ext. EEPROM-geheugen opslaan® oproepen en instellingen met
ENTER opslaan.

5 Parameters instellen

5.1 Gegevensinvoer

De invoer van gegevens geschiedt bij geopende behuizing met behulp van de toetsen (3), bij
gesloten behuizingskap m.b.v. de magneetpen (6) en de magneetsensoren. Om een functie te
activeren de pen op het betreffende NS symbool houden.

Standaard uitvoering

— " AGHETA A~ @ G00148
Afb. 29
1 Op te steken EEPROM 4 Magneetsensor STEP
2 Magneetsensor DATA/ENTER 5 Magneetsensor C/CE
3 Toetsen voor de bediening 6 Magneet
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Tijdens de gegevensinvoer blijft de converter "on-line", d.w.z. stroom- en impulsuitgang duiden
de actuele bedrijfstoestand aan. In de volgende tabel zijn de afzonderlijke toetsenfuncties
beschreven:

C/CE Wissel tussen bedrijfsmodus en menu.

sTEpJ De STEP-toets is een van twee pijltoetsen. Met STEP kunt u in het menu
voorwaarts bladeren. Alle gewenste parameters zijn toegankelijk.

DATAT De DATA-toets is een van twee pijltoetsen. Met DATA kunt u in het menu
achterwaarts bladeren. Alle gewenste parameters zijn toegankelijk.

ENTER De ENTER-functie wordt tot stand gebracht door gelijktijdig op de twee
pijltoetsen STEP en DATA te drukken. Met ENTER kunnen de volgende
functies worden geactiveerd:

+ Programmabeveiliging in- of uitschakelen.
» De te wijzigen parameter oproepen en de nieuwe, geselecteerde of
ingestelde parameter accepteren.

De ENTER-functie is alleen ca. 10 seconden werkzaam. Geschiedt
binnen dit interval (10 s) geen invoer, dan keert de converter weer terug
naar de oude waarde op het display.

Uitvoeren van de ENTER-functie bij gebruik van de magneetpen

De ENTER-functie wordt geactiveerd wanneer de DATA/ENTER-sensor langer dan 3 seconden

in werking gezet wordt. Het bevestigen wordt door het knipperende display aangeduid.

Bij de gegevensinvoer wordt een verschil gemaakt tussen twee invoermodi:

* Numerieke invoer

* Invoer overeenkomstig een opgegeven tabel

[

Opmerking

Tijdens de gegevensinvoer wordt de plausibiliteit van de ingevoerde waarden gecontroleerd.
Zo nodig verschijnt een melding die erop attent maakt dat de gegevens niet plausibel zijn.
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5.2

1.

2. Parameter “Programmabeveiliging” zoeken

3.

10.

Actie

Startpunt “Procesinformatie”

Menu oproepen

“Programmabeveiliging” opheffen.

Beknopt overzicht van de gegevensinvoer

Directe numerieke invoer

Actie Invoer
. Parameter “Max. "STEP" of
Meetbereik” zoeken. "DATA"
v
. Parameter “Max. ENTER
Meetbereik” wijzigen.
v
. Invoer van de
gewenste reeks van 6 x DATA
cijfers. STEP
2 x DATA
STEP
4 x DATA
STEP
STEP
10 x DATA
STEP
STEP
v
Waarde vastzetten. ENTER
Nieuwe waarde
verschijnt.
v
. Menu verlaten. CICE
v

Display-informatie

—V98.14 %
—V12.000 m®

Er verschijnt een
willekeurige parameter

"Prog. Bescherming"
aan

"Prog. Bescherming"
uit

Invoer in tabelvorm

Invoer
CICE
v
STEP oder DATA

v

ENTER

Display-informatie Actie
Max. Meetbereik 4. Parameter "Submenu

1800,00 m¥h

Max. Meetbereik
-mdh

Max. Meetbereik
6240,00m%h

T AAAAA

"A.u.b. wachten"

Max. Meetbereik

6240,00 m®h

\

Parameter “Programmabeveiliging”

"STEP" of "DATA"

Eenheid".

Parameter m3h
wijzigen.

Gewenste waarde
zoeken, bijv. m*min.

Waarde vastzetten.

Nieuwe waarde
verschijnt.

Menu verlaten.

Invoer Display-informatie
"STEP" of Submenu
"DATA" Eenheid
v
ENTER Max. Ber. Eenheid
m3/h
v
"STEP" of Max. Ber. Eenheid
"DATA" m3/min
v
ENTER "A.u.b. wachten"
v
Max. Ber. Eenheid
m3/min
v
CICE
v

L

"Prog. Bescherming

zoeken. uit
v
11. Programmabeveiliging herinschakelen. ENTER "Prog. Bescherming"
aan
v
12. Startpunt "Procesinformatie" (converter CICE —V98.14 %
blijft on-line). —V12.000 m3
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5.3

Beknopt overzicht van de parameters

*Prog. Bescherming*
aan

[ uit

_| *Prog. Bescherming*

_| Progr.besch.code
[ o

*

I *Prog. Bescherming
uit

Progr.besch.code

| Oude PS-code?

_[ Nieuwe PS-code?

aan | 0 | 0

I
Taal
Nederlands

I
Submenu _| Metergroote _| Span Cs 6,25 Hz | Zero Cz 6,25 Hz
Primary | DN250 10In | 56.123 % | 0.1203% _I

| Short model no. | Orderno.
| DEA4... | 000195368/X001

Bereik Bij 10m/s
1800.00 m%¥h

Max. Meetbereik
400.00 mdh

Puls Waarde
1.0000 /m3

Puls Breedte
30.000

Min.Flow Cut Off
1.000 %

Demping
10.0000 s

Filter
aan

Dichtheid
2,54300 g/cm®

Systeem-Nulpunkt
3,5 Hz

_[ Systeem-Nulpunkt
| manual

_[ Systeem-Nulpunkt
| automatic

Submenu _[ Max. Ber. Eenheid _[ Teller Eenheid _[ Eenheidsfaktor
Eenheid | /s | me | 3785,41 liter _I
|| Eenheidsnaam | Prog. Eenheid
| kgal /s /min /h | zonder dichtheid
Submenu | Fout | Max. alarm | Min. alarm
Alarm [0..3.. [ 130% [ 10%
|
Submenu | KlemmenP7/G2 | | Klemmen X1/G2
Prog. In- / output | Verzamel Alarm | Nulstellen
|
Submenu | Stroom Uitgang | luitby alarm
Stroom Uitgang | 0-20mA [ 130%

D184B133U02
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Submenu | Communicatie | Apparaatadres | Baudrate
Interface | Asci [ o | 4800 Baud
I Communicatie _I Apparaatadres I Communicatie
| Hart | 000 | Fieldbus PA
|| Slave adres || ID nr. Selector | Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Communicatie | Slave adr. | Functie
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Submenu | Zelf Test | Zelf Test
Zelf Test | 1uit | RAM (ASIC)
I
Submenu | Lege Pijp Detect | luitby Lege Pijp | Alarm Lege Pijp
Lege Pijp Detect | aan [ 130% | aan
|| Schakelpunt || Instelling
2300 Hz Lege Pijp Detect
Submenu | Totaal >V | Totaal ->V | Overber. >V
Totaal Nulstellen 4697.00 m* 250
| Totaal <-R | Totaal <-R | Overber. <-R
| resetten | 625.000 m* | 004
I Tellerfunctie _I Stroomuitval
_| Standaard | resetten
Submenu | 1. Regel _| 2. Regel | 1. Regel multipl.
Display _I Q [%] | Totaal _I Q [Bargraph]
_| 2. Regel multipl.
| uit
Submenu | Instelling | Doorstroom Richt | Flowaanwijzing
Instelling | standaard | Vooruit / Retour | normaal
I
Laad data uit
Ext EEPROM
I
Schrijf data naa
Ext EEPROM
I
Modelnummer 05/02
Onderdeelnummer
I
TAG nummer
I
Codenummer
o Opmerking
Informatie over de menugeleiding van het apparaat vindt u in het hoofdstuk "Parameters
instellen" in de handleiding.
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6 Foutmeldingen

Het hieronder aangegeven overzicht van foutmeldingen bevat informatie over de foutcodes die
op het display weergegeven worden. Bij de invoer van gegevens wordt de foutcode 0 tot 9, A,

B, C niet gegeven.

Foutcode Optredende systeemfout Maatregelen voor het oplossen

0 Buisleiding niet gevuld Afsluiters openen; leidingsysteem vullen; detector
leegloopuitschakeling afstemmen.

1 A/D-omzetter Debiet reduceren, doorstroming op de afsluiter verminderen.

Positieve of negatieve referentie | Aansluitplaat en converter controleren.
te klein
3 Debiet groter 130 % Debiet reduceren, meetbereik wijzigen.
4 Extern uitschakelcontact in Uitganguitschakeling werd door pomp- of veldcontact
werking gezet ingeschakeld.
5 RAM fout Programma moet opnieuw worden geinitialiseerd.
1. Fout 5 verschijnt op het Contact opnemen met de ABB serviceafdeling.
display. 2. Fout 5 verschijnt Informatie: Foute gegevens in het RAM-geheugen, de computer
alleen in het foutgeheugen wordt automatisch gereset en laadt de gegevens opnieuw uit
het EEPROM-geheugen.
7 Positieve referentie te groot Signaalkabel en magneetveld-excitatie controleren.
8 Negatieve referentie te groot Signaalkabel en magneetveld-excitatie controleren.
6 Fout >V Teller "Voorloop" resetten of nieuwe voorinstelling voor de teller
invoeren.
Fout teller <R Teller "Terugloop" resetten of nieuwe voorinstelling voor de
teller invoeren.
Fout teller Teller "Voorloop" en "Terugloop" of differentieteller defect, teller
"Voorloop"/"Terugloop" resetten.
9 Foute excitatiefrequentie Bij stroomvoorziening 50/60 Hz netfrequentie controleren of bij
AC/DC stroomvoorziening: fout van de digitale signaalplaat.
A MAX-alarm grenswaarde Debiet verminderen.
B MIN-alarm grenswaarde Debiet verhogen.
C Convertergegevens niet geldig De convertergegevens in het externe EEPROM-geheugen zijn
niet geldig. De gegevens in het submenu "Converter" met de
specificaties op het typeplaatje vergelijken. Wanneer de
gegevens overeenstemmen, kan de foutmelding worden
gereset m.b.v. "Store Primary". Indien de gegevens niet identiek
zijn, moeten eerst de convertergegevens worden ingevoerd en
vervolgens met "Store Primary" worden afgesloten; contact
opnemen met de ABB-Service.
10 Invoer > 1,00 Max. Meetbereik Meetbereik Max. Meetbereik verkleinen.
DN > 10 m/s

11 Invoer < 0,05 Max. Meetbereik Meetbereik Max. Meetbereik vergroten.
DN < 0,5 m/s

16 Invoer > 10 % voor- Ingevoerde waarde verminderen.
/naloophoeveelheid

17 Invoer < 0 % voor- Ingevoerde waarde verhogen.
/naloophoeveelheid

20 Invoer = 100 s demping Ingevoerde waarde verminderen.

21 Invoer < 0,5 s demping Ingevoerde waarde verhogen (in afhankelijkheid van de
excitatiefrequentie).

22 Invoer > 99 apparaatadres Ingevoerde waarde verminderen.

38 Invoer > 1000 impulsen/eenheid | Ingevoerde waarde verminderen.

39 Invoer < 0,001 impulsen/eenheid | Ingevoerde waarde verhogen.
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Foutcode Optredende systeemfout Maatregelen voor het oplossen

40 Max. telfrequentie wordt Impulsvalentie verminderen.

overschreden, genormeerde
impulsuitgang, valentie (5 kHz)

41 Min. telfrequentie wordt Impulsvalentie verhogen.

onderschreden < 0,00016 Hz

42 Invoer > 2000 ms impulsbreedte | Ingevoerde waarde verminderen.

43 Invoer < 0,1 ms impulsbreedte Ingevoerde waarde verhogen.

44 Invoer > 5,0 g/cm3 dichtheid Ingevoerde waarde verminderen.

45 Invoer < 0,01 g/cm3 dichtheid Ingevoerde waarde verhogen.

46 Ingevoerde waarde te hoog Ingevoerde impulsbreedte verminderen.

54 Nulpunt converter > 50 Hz Aarding en aardingssignalen controleren. Afstemming kan
worden uitgevoerd, wanneer de debietmeter met vloeistof
gevuld is en deze absoluut stilstaat.

56 Invoer > 3000 schakeldrempel Ingevoerde waarde verminderen, afstemming "Detector lege

detector lege buis buis" controleren.

74/76 Invoer > 130 % MAX - of MIN- Ingevoerde waarde verminderen.

alarm
91 Foute gegevens in het EEPROM- | Gegevens in het interne EEPROM-geheugen zijn niet geldig,
geheugen maatregelen: zie foutcode 5.
92 Foute gegevens in het ext. De gegevens (bijv. Max. Meetbereik, demping) in het externe
EEPROM-geheugen EEPROM-geheugen zijn niet geldig, toegang mogelijk. Treedt
op wanneer de functie "Gegevens in het ext. EEPROM-
geheugen opslaan" niet werd uitgevoerd. De foutmelding werd
gewist m.b.v. de functie "Gegevens in het ext. EEPROM-
geheugen opslaan".
93 Ext. Fout EEPROM of niet Geen toegang mogelijk, onderdeel defect. Als het onderdeel
aanwezig niet aanwezig is, moet het externe EEPROM-geheugen dat
momenteel toegewezen is aan de debietmeter boven het
display worden geplaatst.

94 Fout ver. ext. EEPROM- De gegevensstand komt niet overeen met de geinstalleerde

geheugen softwareversie. Met de functie "Gegevens ext. EEPROM-
geheugen laden" wordt een automatische update van de
externe gegevens uitgevoerd. De foutmelding werd gewist
m.b.v. de functie "Gegevens in het ext. EEPROM-geheugen
opslaan".

95 Foute externe Zie foutcode C.

convertergegevens

96 Fout ver. EEPROM-geheugen Gegevensstand van het EEPROM-geheugen komt niet overeen
met de geinstalleerde softwareversie. Met de functie "Update”
wordt de fout gereset.

97 Converter defect De opnemergegevens in het interne EEPROM-geheugen zijn
niet geldig. Met de functie "Load Primary" wordt de fout gereset.
(Zie foutcode C.)

98 Fout ver. EEPROM of niet Geen toegang mogelijk, onderdelen defect. Als het onderdeel

aanwezig niet aanwezig is, moet het EEPROM-geheugen worden
geplaatst dat momenteel toegewezen is aan de debietmeter.

99 Ingevoerde waarde te hoog Ingevoerde waarde verminderen.

Ingevoerde waarde te klein Ingevoerde waarde verhogen.
7 Bijlage

7.1 Andere documenten

« Handleiding (D184B132Uxx)
+ Informatieblad (D184S075Uxx)
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1 Seguranga

1.1 Generalidades sobre a seguranga

O capitulo "Seguranga" fornece uma visdo geral sobre ps aspectos de seguranga a serem
observados na operagao do aparelho.

O aparelho foi construido de acordo com as regras técnicas actualmente vigentes e apresenta
uma operagéo segura. Ele foi testado e abandonou a fabrica em perfeito estado técnico de
seguranga. Para manter este estado durante a operacéo, é necessario observar e obedecer as
instrucdes do manual e a documentacgao e certificados vigentes.

As disposicdes gerais de seguranga tém de ser imprescindivelmente respeitadas na operagao
do aparelho. Além das instrugcbes gerais, cada capitulo do manual apresenta descrigdes de
processos ou instrugdes de acgao com instrugdes concretas de seguranga.

Somente a observancia de todas as instru¢gdes de seguranga garante a protecgéo ideal do
pessoal e da natureza contra perigos e o funcionamento seguro e sem falhas do aparelho.

1.2 Utilizagdao conforme a finalidade

Este aparelho destina-se as seguintes finalidades:

» Para a transferéncia de substancias de medic¢ao liquidas ou pastosas com condutibilidade
eléctrica.

» Para a medi¢do do débito de volume operacional ou de unidades de massa (sob presséao /
temperatura constante), quando uma unidade de medida de massa foi escolhida.

Também fazem parte da utilizagdo conforme a finalidade os seguintes pontos:
+ As instrucdes contidas neste manual tém de ser observadas e respeitadas.
+ Os valores limite técnicos tém de ser respeitados, vide capitulo "Valores limite técnicos".

» As substancias de medigcao permitidas devem ser respeitadas, vide capitulo "Substancias de
medi¢ao permitidas".

1.3 Utilizagdo em desacordo com a finalidade

As seguintes utilizagdes do aparelho ndo sdo permitidas:

+ O funcionamento como pega de compensacgao elastica em tubagens, p. ex., para a
compensagao de deslocamentos, vibragoes, dilatagdes de tubagens, etc.

+ A utilizagdo como auxilio de subida, p. ex., para fins de montagem.
« A utilizagdo como suporte para cargas exteriores, p. ex., como suporte para tubagens, etc.

* Aplicacdo de material, p. ex., por meio de pintura sobre a plaqueta de caracteristicas ou
soldadura de pegas.

* Remocao de material. p. ex., através de perfuragdo da caixa.

Reparagdes, modificagdes e ampliagdes ou a montagem de pecas sobressalentes sé séo
permitidas do modo descrito no manual. Outras actividades tém de ser acordadas com a ABB
Automation Products GmbH. Isso n&o vale para reparagbes realizadas por oficinas
especializadas autorizadas pela ABB.

4-PT FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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1.4 Valores limite técnicos

O aparelho destina-se exclusivamente a utilizagdo dentro dos valores contidos na placa de
caracteristicas e nos valores limite técnicos citados.

Os seguintes valores limite técnicos devem ser cumpridos:

A presséao permitida (PS) e a temperatura permitida da substancia de medicédo (TS) néo
podem ultrapassar os valores de pressao - temperatura (p/T-Ratings).

A temperatura operacional maxima n&o pode ser ultrapassada.
A temperatura ambiente maxima nao pode ser ultrapassada.
A classe de proteccao tem de ser observada na utilizagao do aparelho.

O sensor de caudal nao pode ser operado proximo a campos electromagnéticos intensos,
como p. ex., motores, bombas, transformadores, etc. Deve ser mantida uma distancia
minima de aprox. 100 mm. Na montagem sobre pecas de ago (p. ex., vigas de a¢o) deve
ser mantida uma distancia minima de 100 mm. (Estes valores foram obtidos com base na
norma IEC801-2 e IECTC77B).

1.5 Substancias de medig¢ao permitidas

Na utilizagcdo de substancias de medigdo deve ter em atengéo os seguintes pontos:

Podem ser utilizadas apenas substancias de medigao (fluidos), para as quais segundo o
actual padrao tecnoldgico ou com base na experiéncia do utilizador, esta assegurado que as
caracteristicas quimicas e fisicas — necessarias a seguranga operacional - dos materiais em
contacto com a substancia de medigéo, como eléctrodos de ligacao a terra, revestimentos,
pecas de conexao, discos de protecgao e flange de protecgéao, se for o caso, ndo serdo
prejudicadas durante a operagao.

As substancias de medigéo (fluidos) com caracteristicas desconhecidas ou substancias de
medi¢ao abrasivas podem ser utilizadas apenas quando o utilizador pode assegurar o
estado seguro do aparelho através de verificagdes regulares adequadas.

As especificagbes da plaqueta de caracteristicas devem ser observadas.

1.6 Obrigagoes do utilizador

Antes de utilizagdo de substancias de medigdo corrosivas a abrasivas, o utilizador tem de
verificar a resisténcia de todas as pegas que entram em contacto com a substancia de
medicdo. A ABB esta a disposi¢do para ajudar na escolha, porém nao pode assumir nenhuma
responsabilidade.

Por principio o utilizador deve observar os normas nacionais em vigor no seu pais,
relativamente a instalagéo, teste de funcionamento, reparagdo e manutencdo de aparelhos
eléctricos.

1.7 Qualificagao do pessoal

A instalacdo, a colocagdo em funcionamento e a manutengcdo do aparelho s6 podem ser
efectuadas por pessoal qualificado e autorizado para tal pelo proprietario do sistema. O pessoal
qualificado tem de ter lido e compreendido o manual e de seguir suas instrugdes.

D184B133U02

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) PT-5



Seguranga "D

1.8 Instrugdes de seguranga para a montagem

Observar as seguintes instrugdes:

» O sentido do fluxo deve corresponder aquele indicado na identificacdo do aparelho, caso
existente.

* Respeitar o binario maximo para todos os parafusos de flange.
* Montar os aparelhos sem tensdo mecanica (torgao, flexao).

* Montar os aparelhos de flange / flange intermédia com os contraflanges de modo plano-
paralelo.

+ Montar apenas aparelhos apropriados para as condi¢des de operacdo previstas, com juntas
de vedacao adequadas.

» Em caso de vibragbes nas tubagens, bloquear os parafusos de flange e porcas.

1.9 Instrucdes de seguranga para a instalagao eléctrica
A ligagao eléctrica s6 pode ser feita por pessoal qualificado autorizado e segundo os esquemas
eléctricos.

Observar as informacgdes sobre a ligagéo eléctrica contidas no manual. Caso contrario, a classe
de protecgao eléctrica do aparelho pode ser prejudicada.

Fazer a ligagdo a terra para o sistema de medi¢ao de acordo com os requisitos.

1.10 Instrugcées de seguranga para a operagao

Quando da passagem de fluidos quentes, o contacto com a superficie pode causar
queimaduras.

Fluidos agressivos ou corrosivos podem danificar o revestimento ou os eléctrodos. Fluidos sob
pressao podem entdo escapar precocemente.

Devido a fadiga da junta de flange ou das juntas de ligagdo ao processo (p. ex., unido roscada
asseéptica, Tri-Clamp, etc.) podem ocorrer fugas do fluido sob presséo.

Quando séao utilizadas juntas de flange interiores, estas podem tornar-se quebradigas devido
aos processos CIP/SIP.

1.11 Avisos de seguranga para inspec¢ao e manutengéao

Aviso — Perigos para pessoas!

Com a tampa da caixa aberta, a proteccdo CEM e a protecgcao contra contacto acidental
ficam sem efeito. Dentro da caixa encontram-se circuitos eléctricos perigosos ao toque.
Por isso, antes de abrir a tampa da caixa é necessario desligar a energia auxiliar.

Aviso — Perigos para pessoas!

O parafuso de inspecgéo (para drenar o liquido condensado) nos aparelhos = DN 450 pode
estar sob pressao. O liquido langado para fora pode causar ferimentos graves.
Aliviar a pressao na tubagem antes de abrir o parafuso de inspecgéo.

6-PT FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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2 Transporte

2.1 Verificagao

Os trabalhos de reparacao podem ser efectuados apenas por pessoal formado.

Antes de desmontar o aparelho, se necessario aliviar a pressdo do aparelho bem como das
tubagens e reservatérios adjacentes.

Antes de abrir o aparelho, verificar se foram utilizados produtos perigosos como substancias
de medigdo. Eventualmente pode haver restos destas substancias no aparelho, que
escorrem quando da abertura do mesmo.

Desde que no ambito da responsabilidade do utilizador, verificar os seguintes itens através
de inspecgdes regulares:

- as paredes / revestimentos que suportam a pressao do aparelho
- afungéao técnica de medigao
- aestanqueidade

- o desgaste (corrosdo)

Antes da instalagao verificar os aparelhos quanto a possiveis avarias devido ao transporte
incorrecto. Avarias de transporte devem ser registadas na documentagéo de frete. Reivindicar
indemnizacao dos prejuizos junto ao transportador imediatamente, antes da instalago.

2.2 Indicagoes gerais acerca do transporte

Os seguintes pontos tém de ser observados quando do transporte do aparelho ao local de
medigao:

O centro de gravidade pode estar descentralizado, conforme o aparelho.

Nos aparelhos revestidos com PTFE/PFA, os discos de protecgdo montados ou as tampas
de proteccao nas conexdes de processo so6 podem ser removidas pouco antes da
instalacdo. Neste procedimento ha de se ter em atencao, que o revestimento ndo pode ser
cortado ou danificado, para evitar possiveis fugas.

Os aparelhos com flange ndo podem ser levantados pela caixa do transdutor ou pela caixa
de ligagao.

D184B133U02
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2.3 Transporte de aparelhos de flange menores que DN 450

Aviso — Perigo de ferimentos devido a aparelho de medigao que escorrega!
O centro de gravidade do aparelho de medigao completo pode estar um pouco mais elevado
que os dois pontos de apoio da correia de sustentacao.

Preste atencéo para que o aparelho ndo possa girar ou escorregar acidentalmente durante o
transporte. Apoie o aparelho de medicao lateralmente.

Para o transporte dos aparelhos de flange menores que DN 450 podem ser utilizadas correias
de sustentacdo. Colocar as correias de sustentagdo em torno das duas conexdes de processo
para levantar o aparelho. Evitar correntes, pois estas danificam a caixa.

G00016

G00018

Fig. 2: Transporte de aparelhos de flange maiores que DN 400
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3 Instalagao

3.1 Condigoes de montagem

O aparelho capta o fluxo nos dois sentidos. O aparelho é ajustado de

fabrica com o sentido de fluxo para frente, como mostra a Fig. 3.

(=1 =

L=l =

G00156

Fig. 3

Os seguintes pontos devem ser observados:

3.11

Eixo dos eléctrodos (1) se possivel horizontal ou no max. girado 45°.

Eixo dos eléctrodos

3.1.3 Tubagens verticais

* Instalagdo vertical para medigdo de substancias abrasivas, fluxo

preferencial de baixo para cima.

G00039

Fig. 6

3.1.4 Tubagens horizontais

* O tubo de medicédo deve estar sempre cheio.
* Prever uma ligeira subida para desgaseificagao.

G00038

G00041

Fig. 4

3.1.2 Trajecto de entrada e saida

Trajecto de entrada recto Trajecto de saida recto

>3 x DN >2x DN

DN = didmetro nominal do sensor

» Guarnigdes, curvas, valvulas etc., ndo devem ser instaladas
directamente diante do tubo de medigdo (1).

* Registos devem ser instalados de tal modo, que a aba do registo
nao penetre dentro do sensor de caudal.

» Valvulas e outros dispositivos de corte devem ser montados no
trajecto de saida (2).

* Para manter a precisdo de medicao, tenha em atencao os
trajectos de entrada e saida.

G00037

Fig. 5

Fig. 7

3.1.5 Entrada e saida livre

* Em caso de saida livre ndo montar o aparelho de medi¢ao no
ponto mais alto ou no lado do ponto de saida da tubagem, pois o
tubo de medigdo pode esvaziar-se e podem formar-se bolhas de
ar (1).

* Em caso de entrada e saida livre prever um sifonamento, para
que a tubagem esteja sempre cheia (2).

G00040

Fig. 8

3.1.6

* Nos sensores de medigao que sdo instalados perto de bombas
ou outros equipamentos causadores de vibragdes, é conveniente
a utilizagdo de compensadores de vibragdes mecanicos.

Montagem perto de bombas

@

= it []
—1t
= fif [I

G00043

Fig. 9
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3.2 Montagem

3.21 Apoios para diametros nominais acima de DN 400

' Atencao — Danificagao de componentes!
Em caso de apoio incorrecto, a caixa pode ser comprimida e as bobinas magnéticas interiores
L podem ser danificadas.

Apoiar os suportes na borda da caixa (vide setas na ilustragéo).

Os aparelhos com diametros nominais acima de DN 400 devem ser colocados sobre uma
fundacao que apresente suficiente sustentacao.

G00019

Fig. 10: Apoio para didmetros nominais acima de DN 400

3.2.2 Instrugoées gerais de montagem

Os seguintes pontos devem ser observados na montagem:

« O tubo de medicao deve estar cheio.

+ O sentido do fluxo deve corresponder a identificagdo, caso existente.

+ O binario maximo deve ser respeitado em todos os parafusos de flange.
* Montar os aparelhos sem tensdo mecéanica (torgéo, flexao).

* Montar aparelhos de flange / flange intermédio com os contraflanges de modo plano-
paralelo, somente com juntas de vedacao apropriadas.

» Utilizar juntas de vedagéo fabricadas com material compativel com a substancia de medigao
e com a temperatura de medigao.

» As vedagdes ndao podem avancar na zona de passagem do fluxo, visto que eventuais
turbilhdes podem influenciar a precisdo dos aparelhos.

» As tubagens ndo podem exercer forgas e binarios inadmissiveis sobre o aparelho.

* Remover os bujées de fecho nas passa-cabos somente por ocasido da montagem dos
cabos eléctricos.

+ Em caso de transdutor separado (MAG-XE), instalar o mesmo em local menos sujeito a
vibracoes.

* Nao expor o transdutor a irradiagcao solar directa, se necessario prever uma proteccgao solar.

* Na escolha do local de montagem, tenha em atencéo que ndo pode haver penetracao de
humidade no compartimento de ligacdo ou do transdutor.

® Nota

Mais informagdes acerca das condi¢des de montagem e sobre a montagem de IDM podem
ser consultadas na respectiva folha de dados do aparelho.

10 - PT FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.2.3 Montagem do tubo de mediciao

O aparelho pode ser montado em local de livre escolha na tubagem, considerando-se as
condigdes de montagem.

Atencao — Danificagao do aparelho!

Para a vedagéao do flange ou das juntas de conex&o de processo nao pode ser utilizado
grafite, visto que sob certas condi¢des o grafite pode formar uma camada condutora eléctrica
na face interior do tubo de medi¢do. Golpes de vacuo nas tubagens devem ser evitados por
motivos técnicos relativos ao revestimento PTFE. Eles podem inutilizar o aparelho.

1. Desmontar as placas de protecgao a direita e esquerda do tubo de medicao, caso
existentes. Neste procedimento ha de se ter em atencdo, que o revestimento no flange nao
pode ser cortado ou danificado, para evitar possiveis fugas.

2. Posicionar o tubo de medigéo plano-paralelo e centralizado entre as tubagens.

3. Inserir as juntas entre as superficies.

0 Nota

l Para obter-se resultados ideais de medicao, é preciso ter em atencao o ajuste centralizado
das juntas do sensor de caudal e do tubo de medigao.

4. Inserir parafusos adequados nos furos, conforme o capitulo "Dados de binario".
5. Aplicar uma ligeira camada de massa nos pinos roscados.

6. Apertar as porcas em cruz, conforme mostra a ilustragdo a seguir. Observar os binarios de
aperto conforme o capitulo "Binarios"!

No primeiro ciclo aplicar aprox. 50%, no segundo ciclo aprox. 80% e somente no terceiro
ciclo aplicar o binario maximo. O binario maximo nao pode ser excedido.

G00034

Fig. 11
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3.2.4 Dados de binario
ia = Aparelhos de | Aparelhos de Gz s d'e’
Diametro Pressao processo varia-
- ; Parafusos | flange modelo flange .
nominal DN | nominal DE41F. DE43F | intermédio veis modelo
’ DE21, DE23
mm Pol. PN Nm Nm Nm
3-8 %" 40 4 xM12 8 2,3 6,5
10 %" 40 4 xM12 8 7 6,5
15 23 40 4 xM12 10 7 9
20 " 40 4 xM12 16 11 20
25 1" 40 4 xM12 21 15 32
32 14" 40 4 x M16 34 26 56
40 17" 40 4 x M16 43 33 80
50 2" 40 4 x M16 56 46 30
65 25" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62
150 6" 16 8 x M20 83
200 8" 16 8 x M20 81
250 10" 16 8 x M24 120
300 12" 16 8 x M24 160
350 14" 16 16 x M24 195
400 16" 16 16 x M27 250
500 20¢ 10 20 x M24 200
600 24° 10 20 x M27 260
700 28" 10 24 x M27 300
800 32¢ 10 24 x M30 390
900 36" 10 28 x M30 385
1000 40" 10 28 x M33 480
3.3 Ligacao a terra
3.3.1 Informacdes gerais acerca da ligagao a terra
Observar os seguintes pontos na ligacao a terra:
« Utilizar o cabo verde / amarelo juntamente fornecido para a ligagéo a terra.
+ Ligar o parafuso de ligagéo a terra do sensor de caudal (no flange e na caixa do transdutor)
com o terra operacional.
* A caixa de ligagéo e a caixa COPA também devem ser ligadas a terra.
» Nas tubagens de plastico ou que possuem revestimento isolado, a ligagao a terra € feita
através do disco ou eléctrodo de ligacao a terra.
* Em caso de ocorrerem tensdes de interferéncia externas, montar respectivamente um disco
de ligacao a terra antes e depois do sensor de medicao.
+ Por motivos técnicos de medigéo, o potencial do terra operacional deveria ser idéntico ao
potencial da tubagem.
+ Uma ligagao a terra adicional, através dos terminais de ligagéo, ndo é necessaria.
® Nota
l Se o sensor de caudal for montado em tubagens de plastico, ceramica ou tubagens com
revestimento isolante, em alguns casos especiais podem ocorrer correntes de compensagéao
através do eléctrodo de ligagao a terra. A longo prazo o sensor de caudal pode ser inutilizado
por isso, visto que o eléctrodo de ligacao a terra sofre uma degradacao electroquimica.
Nestes casos a ligagao a terra tem de ser feita através dos discos de ligagao a terra.
12-PT FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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G00115

Modelo de flange Modelo de flange intermédio

Fig. 12

3.3.3 Tubagem metélica com flanges soltos

G00116

Modelo de flange Modelo de flange intermédio

Fig. 13

3.3.4 Tubagens nao metalicas e tubagens com revestimento isolante

|
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Modelo de flange Modelo de flange intermédio
Fig. 14
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3.3.5 Sensor de medigdao em ago inoxidavel modelo DE 21 e DE 23

A ligagao a terra é efectuada como mostrado na figura. A substancia de medicédo é ligada a
terra através do adaptador (1), de forma que n&o é necessaria uma ligagao a terra adicional.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Ligacao a terra em aparelhos revestidos com borracha dura ou macia

Nestes aparelhos ha um elemento condutor integrado no revestimento, a partir do didmetro
nominal DN 125. Este elemento faz a ligagao a terra para a substancia de medigéo.

3.3.7 Ligacgéo a terra nos aparelhos com discos de protecgiao

Os discos de protecgado servem como protecgdo nos cantos para o revestimento dos tubos de

medicdo, p. ex., em caso de liquidos abrasivos. Além disso funcionam como um disco de

ligacao a terra.

+ Em caso de tubagem de plastico ou com revestimento isolante, efectuar a ligagéo eléctrica
do disco de protecgdo como num disco de ligagao a terra.

3.3.8 Ligacgéao a terra com anilha condutora eléctrica de PTFE
Opcionalmente estdo disponiveis na gama de didmetros nominais DN 10 ... 150 discos

condutores eléctricos de PTFE. A montagem é executada como nos discos de ligacao a terra
convencionais.

14 - PT FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Conexao eléctrica

3.41 Confecg¢ao do cabo de sinal e de corrente excitadora

Confeccionar o cabo como mostra a figura.

o Nota
l Utilizar terminais de ponta de fio!
80
15,5 75
17 |
%47
pva— —
G00162
Fig. 16
A e — 1 B —
Sz XX 2 %= 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Lado do transdutor Lado do sensor
Fig. 17
1 Potencial de medigéo, amarelo 4 Cabo de sinal, azul
2 branco 5 Terminal SE
3 Cabo de sinal, vermelho
o Nota
l As blindagens n&o podem se tocar, caso contrario ocorre um curto-circuito de sinal.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) PT-15
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Os seguintes pontos devem ser observados na instalagao:

O cabo de sinal e de corrente excitadora conduz um sinal de tensao de apenas poucos
milivolts e por isso deve ser instalado no trajecto mais curto. O comprimento maximo
permitido do cabo é 50 m.

Evitar a proximidade de maquinas eléctricas e elementos de comutacéo, que podem gerar
campos de fuga, impulsos de comutagéo e indugdes. Se isso nao for possivel, instalar o
cabo de sinal e corrente excitadora num conduto metalico e ligar o mesmo ao terra
operacional.

Instalar os cabos com blindagem e ligar ao potencial do terra operacional.

N&o conduzir o cabo de sinal via caixas de derivagéo e réguas de terminais. Paralelamente
aos cabos de sinal (vermelho e azul) é conduzido um cabo de corrente excitadora (branco),
de forma que entre o sensor e o transdutor apenas um cabo é necessario.

Para efeito de blindagem contra fugas magnéticas o cabo recebe uma blindagem externa,
que é ligada ao terminal SE.

Na instalagédo tenha em atencéo que o
cabo nao seja assentado formando uma
bolsa de agua (1). Em caso de montagem
vertical, posicionar os passa-cabos

voltados para baixo.

Fig. 18

B

G00058

3.4.2 Conexao do cabo de sinal / cabo excitador para o modelo FXE4000 (MAG-XE)

O sensor de medigao esta ligado ao 7

transdutor através do cabo de sinal / de

corrente excitadora (n.° de peca G}

D173D025U01). As bobinas do sensor de e |
medi¢do séo alimentadas através do

transdutor via terminais M1/M2 com uma o

corrente excitadora. Ligar o cabo de sinal / de 2
corrente excitadora ao sensor de medigao,

1||2||3 M1

N
o

conforme o grafico. ™ 7
1 vermelho 4 @ {J:r}
2 azul o —UJ
3 amarelo N . : j/
4 Terminal SE L1 11
5 Cabo de sinal
6 Ligagao a terra S
7 branco 6
G00144
Fig. 19
Designagao do terminal Conexao
1+2 Fios para o sinal de medigéo.
3 Fio interior (amarelo), potencial de medigao.
M1 + M2 Conexdes para a excitagdo do campo magnético.
SE Blindagem externa do cabo.
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3.4.3 Conexao com tipo de protecgio IP68

Nos sensores de medigdo com tipo de protecgao IP68 a altura de submersdo max. € 5 m. O
cabo juntamente fornecido (TN D173D025U01) cumpre os requisitos de capacidade de

submersao.
1 L
. G00171
Fig. 20

1 Altura de submersdo max. 5 m

3.4.3.1 Conexao

1

Para a ligagao entre sensor de medi¢ao e transdutor utilizar o cabo de sinal D173D025U01.
Ligar o cabo de sinal na caixa de ligagao do sensor de medigéo.
Conduzir o cabo da caixa de ligagédo até ao limite maximo de submerséo de 5 m.

Apertar bem o passa-cabo.

o bk w0 DN =

Fechar bem a caixa de ligagdo. Tenha em atengéo o assento correcto da junta de vedagao
da tampa.

Cuidado - Danificagao de componentes!

O revestimento do cabo de sinal ndo pode ser danificado. Somente assim é assegurado o
tipo de protecgao IP68 para o sensor de medigao.

Nota

Opcionalmente pode-se encomendar o sensor de medigdo de tal modo que o cabo de sinal ja
esta ligado ao sensor de medic&o e a caixa de ligagdo é selada.

3.43.2 Selagem da caixa de ligagao

Para a selagem posterior da caixa de saida no local, esta disponivel uma massa isolante de 2
componentes (n.° de encomenda D141B038U01), a ser encomendada separadamente. A
selagem so6 é possivel com o sensor de medigdo montado horizontalmente.

Observar as seguintes instrugdes para a execugdo da selagem.

Aviso — Perigos gerais!

A massa isolante é toxica — tomar as medidas de proteccéo adequadas!

Indicagbes de perigo: R20, R36/37/38, R42/43

Prejudicial a saude ao ser inalada, evitar contacto directo com a pele, irritante para os olhos!
Instrugdes de segurancga: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Usar luvas de protecgdo adequadas, assegurar ventilagao suficiente.

Observar as instrugbes do fabricante antes de iniciar os trabalhos de preparagao.

D184B133U02
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Preparagao

Selar somente depois de efectuada a instalagado, para evitar a penetragdo de humidade.
Verificar previamente todas as conexdes quanto ao assento correcto e firmeza.

N&o encher a caixa de ligacdo de modo muito alto — manter a massa isolante longe do anel
térico e da junta de vedacéo / ranhura (ver figura abaixo).

Evitar a penetragdo da massa isolante no tubo de protecgdo em caso de se usar instalagéo
NPT 5"

Sequéncia de trabalho

1.

Abrir o invélucro da massa isolante (ver embalagem).

2. Abrir o grampo de ligagao entre a parte do endurecedor e a parte da massa isolante.
3. Misturar ambos os componentes - amassar bem - até homogeneizar completamente.
4.
5

Cortar uma ponta do saco. Aplicar o conteido dentro de 30 minutos.

. Encher a massa isolante na caixa de ligagdo cuidadosamente, até acima do cabo de

ligacao.

Antes do fechamento cuidadoso da tampa de ligagéo, deixar passar algumas horas para a
secagem total e dissipacdo de gases.

Eliminar o material de embalagem e sacos de secagem de forma compativel com o
ambiente.

G00167

Fig. 21

1 Saco de embalagem 4 Massa isolante

2 Saco de secagem 5 Altura de enchimento

3 Grampo
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3.4.4 Esquemas de ligagao

3.4.41 FXE4000 (COPA-XE), comunicagao analégica (incl. HART)

Fig.

6

b)[10]| 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L @f
N —
1 2 3 4 5 PE
G00061
22

a) Saida de impulso normalizada, passiva:

Largura do impulso ajustavel de 0,1 a 2000 ms, terminais V8, V9, fun¢do E9, C9

Dados do optoacoplador: f.x 5 kHz, 0V < Ucg, <2V, 16 V< Uy <30V,

OMA<Icen =0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

a) Saida de impulso normalizada, activa:

Largura do impulso ajustavel de 0,1 a 2000 ms, terminais V8, V9, fungéo 9, 10

20 mA <1< 150 mA, fhax < 4 Hz, largura do impulso < 50 ms, impulsos Tqey < 25 ms; factor
de duragédo 1:4 (Ton : Tofr), fmax D kHz, 2mMA <120 mA; 16 V=U <30V

Saida de comutagao:

Funcéo seleccionavel via software para monitorizacédo de sistema, tubo de medicéo vazio,
alarme Max-Min ou sinalizagao V/R*, terminais G2, P7

Dados do optoacoplador: f,.x 5 kHz,

OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;

O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA

Entrada de comutagao:

Funcéo seleccionavel via software como desligamento externo da saida, reset externo do
contador, paragem externa do contador, terminais G2, X1
Dados do optoacoplador: 16 V< U <30V, Ri =2 kQ

Saida de corrente:

Ajustavel, terminais +/-, resisténcia < 600 Q a 0/4 ... 20 mA,
resisténcia < 1200 Q a 0/2 ... 10 mA, resisténcia <2400 Q com 0 ... 5 mA,
Opcional: protocolo HART

Energia auxiliar:
ver placa de caracteristicas
Ligacao a terra funcional

*) Quando do fornecimento esta seleccionada a fungao "sinalizagdo de avango®.

D184B133U02
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), comunicacao digital
Valido para PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII
1 PA+| PA- )
2| Ux|Vv8|PT| A| B+ |- 2- | 1+
[
3|Ux|Vv8|P7|+vD| A| B [GND| | N | L @ :
— |
X |
4 FF+| FF 5 PE ﬁ
6 = G00064

Fig. 23
1 PROFIBUS PA:

Terminais PA+, PA-: Conexao para PROFIBUS PA conforme IEC 61158-2 (perfil 3.0),
U=9-32V, =13 mA (operagdo normal); 17 mA (em caso de falha / FDE)

Protocolo ASCII (RS485):

Terminais Ux, V8: Saida de impulso normalizada , passiva (optoacoplador),

largura de impulso ajustavel de 0,1 até 2000 ms

Dados do optoacoplador: fyax 5 kHz, 0V < Ucg . <2V, 16 V< Ucey <30V,

OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

Terminais Ux, P7: Saida de comutagéao, funcao seleccionavel via software, p. ex., para
monitorizagao de sistema, tubo de medigao vazio, alarme Max-Min ou sinalizacao V/R
Dados do optoacoplador: . 5 kHz, 0 V < UcgL. <2V, 16 V< Ucgy <30V,

O0mA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ice. <220 mA

Terminais A, B: Interface série RS485 para comunicagao via protocolo ASCII
Terminais +,-: Saida de corrente, terminais: +/-, resisténcia < 600 Q2 com 0/4 até 20 mA

PROFIBUS DP:

como na versao 2, porém terminais +VD, A, B, GND conexao para PROFIBUS DP
conforme EN 50170

FOUNDATION Fieldbus:

Terminais FF+, FF-: Conexado para FOUNDATION Fieldbus (H1) conforme IEC 61158-2,
U=9..32V,|=13 mA (operagdo normal); 17 mA (em caso de falha / FDE)

Energia auxiliar:
ver placa de caracteristicas
Ligacao a terra funcional
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, comunicagao analdgica (incl. HART)

A 10| 9

C9|E9
Vo | Vi

=

N
e
c>|||—|

Prlazx[ + |- [n]L I%_l |M1|M2|28|2| 1|1s|3| ,_%
| ]
PE

>H

af
{

@g >

el e
2

7 8 9 11

I DB

O b0e 0 CIE|B

G00065

Fig. 24

1

> © N o

“)

a) Saida de impulso normalizada, passiva:

Largura do impulso ajustavel de 0,1 a 2000 ms, terminais V8, V9, fung¢édo E9, C9
Dados do optoacoplador: fax 5 kHz, 0 V< Ucg <2V, 16 V< Ugey <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

a) Saida de impulso normalizada, activa:

Largura do impulso ajustavel de 0,1 a 2000 ms, terminais V8, V9, fungao 9, 10
20 mA < 1= 150 mA, fhax < 4 Hz, largura do impulso < 50 ms, impulsos Tqey < 25 ms; factor
de duragédo 1:4 (Ton : Toft), fmax D kHz, 2mA<1<20mA; 16 VU <30V

Saida de comutagao:

Funcgao seleccionavel via software para monitorizacdo de sistema, tubo de medicao vazio,
alarme Max-Min ou sinalizacao V/R*, terminais G2, P7

Dados do optoacoplador: . 5 kHz, 0 V< Ucg <2V, 16 VS Ugey <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Entrada de comutacao:

Funcéo seleccionavel via software como desligamento externo da saida, reset externo do
contador, paragem externa do contador, terminais G2, X1
Dados do optoacoplador: 16 V<=U <30V, Ri=2 kQ

Saida de corrente:

Ajustavel, terminais +/-, resisténcia < 600 Q a 0/4 ... 20 mA,
resisténcia < 1200 Q 2 0/2 ... 10 mA, resisténcia <2400 Q a0 ... 5 mA,
Opcional: protocolo HART

Energia auxiliar:
ver placa de caracteristicas
Ligagao a terra funcional

branco 9 vermelho 11 Blindagem de a¢o
azul 10 amarelo
Transdutor B Sensor de medicao

Quando do fornecimento estéa seleccionada a fungéo "sinalizagdo de avango®.

D184B133U02
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), comunicacao digital
Valido para PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B | + - 2- | 1+ —
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L | j___
4 [ T |M1|M2|28|2|1|1S|3||% 6 )
A |
PE = §§ < 50m
&> P K
SS ;% = 6
7 8 9 |10 | M1 i
— R :
& P H |
=6
] e EH BEe
6= G00066
Fig. 25
1 PROFIBUS PA:

> © N O

Terminais PA+, PA-: Conexao para PROFIBUS PA conforme IEC 61158-2 (perfil 3.0),
U=9-32V, =13 mA (operagao normal); 17 mA (em caso de falha / FDE)

Protocolo ASCII (RS485):

Terminais Ux, V8: Saida de impulso normalizada , passiva (optoacoplador), largura de
impulso ajustavel de 0,1 até 2000 ms

Dados do optoacoplador: fx 5 kHz, 0 V< Uce <2V, 16 V< Ucgy <30V,

O0mA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. £220 mA

Terminais Ux, P7: Saida de comutacéao, fungao seleccionavel via software, p. ex., para
monitorizacao de sistema, tubo de medicao vazio, alarme Max-Min ou sinalizacdo V/R
Dados do optoacoplador: . 5 kHz, 0 V< Ucg, <2V, 16 VS Ugey <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Terminais A, B: Interface série RS485 para comunicacao via protocolo ASCII
Terminais +,-: Saida de corrente, terminais: +/-, resisténcia < 600 Q com 0/4 até 20 mA

PROFIBUS DP:

como na versao 2, porém terminais +VD, A, B, GND conexao para PROFIBUS DP
conforme EN 50170

FOUNDATION Fieldbus:

Terminais FF+, FF-: Conexado para FOUNDATION Fieldbus (H1) conforme IEC 61158-2,
U=9..32V,1=13 mA (operacao normal); 17 mA (em caso de falha / FDE)

Energia auxiliar:
ver placa de caracteristicas
Ligagao a terra funcional

branco 9 vermelho 11 Blindagem de ago
azul 10 amarelo
Transdutor B Sensor de medicao
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Colocagao em funcionamento

4.1 Inspeccdo antes da colocagao em funcionamento
Os seguintes pontos devem ser verificados antes da colocagdo em funcionamento:

* A energia auxiliar deve estar desligada.
» A energia auxiliar deve corresponder as especificagdes na placa de caracteristicas.

® Nota
As conexdes para a energia auxiliar encontram-se embaixo da tampa semicircular(1) no

compartimento de ligacao.

f J [I.I.J
[ MR
(@™ "

G00168

Fig. 26
1 Tampa semicircular

+ A atribuigdo das ligagbes deve ser executada conforme o esquema de ligagdes.
+ o0 aparelho deve estar ligado a terra correctamente.

+ Os valores limite de temperatura devem ser respeitados.

+ O EEPROM (1) deve estar inserido no transdutor situado na placa do display. Neste
EEPROM encontra-se uma placa, onde consta o nimero da encomenda e um ndmero final.
Este numero final encontra-se na placa de caracteristicas do respectivo sensor de medigéo.

Ambos tém de ser idénticos!

G00147

Fig. 27
1 EEPROM
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+ O transdutor deve ser montado num local menos sujeito a vibrac¢des.

» Observar a correspondéncia correcta entre sensor de medi¢ao e transdutor no modelo
FXE4000 (MAG-XE). Os sensores de medigdo possuem na placa de caracteristicas os
numeros finais X1, X2, etc. Os transdutores possuem os numeros finais Y1, Y2, etc. X1 e Y1
formam uma unidade.

» Controle da saida de impulsos.

A saida de impulsos pode ser operada como saida activa (impulsos 24 VDC) ou como saida
passiva (optoacoplador). O ajuste da saida de impulsos é efectuado conforme mostra a
figura seguinte.

> (e [|fre[[ =]

w o[ [l =]

G00163

Fig. 28 Ajuste da saida de impulsos com jumpers

A Impulso passivo 1 Placa do display

B Impulso activo

4.2 Execugao da colocagao em funcionamento

4.21

Ligar a energia auxiliar

Ap0s ligar a energia auxiliar, os dados do sensor no EEPROM externo sdo comparados com 0s
dados armazenados internamente. Se os dados ndo sdo idénticos, automaticamente é
executado um intercAmbio dos dados dos transdutores. Concluido o processo, aparece a
mensagem "Primary data are loaded®. O dispositivo de medi¢éo esta agora pronto a funcionar.

O display mostra o débito actual.

4.2.2 Ajustar aparelho

Quando solicitado o aparelho é ajustado de fabrica de acordo com os requisitos do cliente. Se
nao houver especificagdes, o aparelho é fornecido com as predefinicdes de fabrica.

Para efectuar o ajuste do aparelho no local basta seleccionar e introduzir alguns poucos
parametros. A introdugédo e selecgdo de pardmetros é descrita no paragrafo "Introdugédo de
dados de forma breve“. Uma breve sinopse da estrutura de menu encontra-se no paragrafo
"Vista geral dos pardmetros®.

Para a colocacdo em funcionamento devem ser verificados e ajustados os seguintes
parametros.

1. Valor final da gama de medigao (item de menu "Range” e item de menu "Unidade®).

O aparelho ¢ ajustado de fabrica para o maior valor final da gama de medigéo, desde que
nao existam outros requisitos do cliente. Ideais s&do os valores de finais da gama de
medigao que correspondem a uma velocidade de fluxo de 2 a 3 m/s. Para isso deve
inicialmente ajustar no item de menu "Unidade*, a unidade Range (p. ex., m3/h ou I/s) e no
item de menu "Range” o valor final da gama de medigdo. Os menores e maiores valores
finais da gama de medicdo possiveis sdo apresentados na tabela a seguir.
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® Nota
1 Nos aparelhos aferidos o valor final de gama de medic¢éo € ajustado de modo fixo.
Valor final de gama de medicao
Diametro nominal minimo (0,5 m/s) maximo (10 m/s)
3 0,2 I/min 4 l/min
4 0,4 I/min 8 I/min
6 1,0 I/min 20 I/min
8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 l/min 45 I/min
15 5 1/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m°/h
65 6 m°/h 120 mh
80 9 m’h 180 m*/h
100 12 m*/h 240 m*/h
Valor final de gama de medicao
Diametro nominal minimo (0,5 m/s) maximo (10 m/s)
125 21 m’/h 420 m°/h
150 30 m’h 600 m°/h
200 54 m°h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m*h 2400 m°/h
350 165 m’/h 3300 m*/h
400 225 m°/h 4500 m’h
450 300 m’h 6000 m’h
500 330 m’h 6600 m’h
600 480 mh 6900 m*/h
700 660 m°/h 13200 m*/h
800 900 mh 18000 m*/h
900 1200 m°/h 24000 m*h
1000 1350 m°/h 27000 m*h
. Saida de corrente (item de menu "Saida de corrente®)
Seleccionar aqui a gama de corrente pretendida (0 ... 20 mA ou 4 ... 20 mA)
. Nos aparelhos com bus de campo é necessario ajustar o endereco do bus (item de menu
"Interface”).
. Saida de impulso (item de menu "Impulso“ e item de menu "Unidade®).
Para ajustar o numero de impulsos por unidade de volume, primeiramente € necessario
seleccionar a unidade do contador no item de menu "Unidade” (p. ex.,. m3 ou |). Em seguida
deve introduzir o niumero de impulsos no item de menu "Impulso®.
. Largura do impulso (item de menu "Largura do impulso “)
Para o processamento externo dos impulsos de contagem presentes nos terminais V8 e V9
& possivel ajustar a largura do impulso entre 0,1 ms e 2000 ms.
. Ponto zero do sistema (item de menu "Ponto zero do sistema®)
Para isso € necessario que o liquido no sensor de medi¢ao seja colocado em repouso
absoluto. O sensor de medig¢ao deve estar totalmente cheio. Seleccionar o item de menu
"Ponto zero do sistema“. Em seguida premir ENTER. Com a tecla STEP chamar a op¢ao
"Automatico” e activar a calibragdo com ENTER. Durante a calibracdo automatica o
transdutor conta de 255 a 0 na segunda linha do display. Em seguida a calibragdo do ponto
zero do sistema esté concluida. A calibragdo demora aprox. 20 segundos.
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7. Detector de tubo vazio
(item de menu "Detector t. vazio®), em aparelhos acima do didmetro nominal DN10

O tubo de medicao do sensor de medigédo deve estar cheio. Seleccionar o menu "Detector t.
vazio®“. Em seguida premir ENTER. Com a tecla STEP chamar a opgao "Calibragéo detector
t. vazio® e activar com ENTER. Aparece um numero no display. Este valor tem de ser
alterado com a tecla STEP ou DATA, para o valor 2000 + 25 Hz. Aceitar este valor com

ENTER.

Agora esvaziar a tubagem. Neste procedimento é necessario que o valor de calibragao aqui
indicado suba acima do valor ajustado no menu "Limiar de comutag¢ao”. Assim o detector de

tubo vazio esta calibrado.

o Nota

l Para finalizar a parametrizagédo € necessario guardar todos os dados. Para isso chamar o
item de menu "Guardar dados no ext EEPROM ext* e premir ENTER para guardar.

5 Parametrizagao

5.1 Introducao de dados

A introdugédo de dados é efectuada com a caixa aberta através das teclas (3), e com a caixa
fechada com o auxilio da caneta magnética (6) e dos sensores magnéticos. Para executar a
fungao, posicionar a caneta sobre o respectivo icone NS.

Versdo Standard
5

6—, Abs @

< MAGNETA 00148
Fig. 29

1 EEPROM encaixavel 4 Sensor magnético STEP

2 Sensor magnético DATA/ENTER 5 Sensor magnético C/CE

3 Teclas para operagao 6 Magneto
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Durante a introducdo de dados o transdutor permanece online, ou seja, a saida de corrente e
de impulsos continuam a indicar o estado de funcionamento actual. A seguir sdo descritas as
fungdes individuais das teclas:

C/CE Alterna entre modo de funcionamento e menu

STEpJ Atecla STEP € uma das duas teclas direccionais. Com STEP € possivel
folhear o menu para frente. Todos os parametros pretendidos podem ser
acedidos.

DATAT Atecla DATA é uma das duas teclas direccionais. Com DATA é possivel
folhear o menu para tras. Todos os parametros pretendidos podem ser
acedidos.

ENTER A funcdo ENTER é obtida premindo as duas teclas STEP e DATA em
simultdneo. ENTER possui as seguintes fungdes:

* Liga e desliga a protecgéo da programagao.
» Entrar nos parametros a serem alterados e determinar novos
parametros seleccionados ou ajustados.
A fungdo ENTER permanece activa apenas durante aprox. 10 seg. Caso
dentro deste periodo ndo ocorrer nenhuma introdugéo, o transdutor volta a
exibir o valor anterior no display.
Execucgao da fungdo ENTER na operagao com caneta magnética
A funcdo ENTER é executada quando o sensor DATA/ENTER ¢é accionado durante mais de 3
segundos. A confirmagao é indicada com um pisca-pisca do display.
Na introducdo de dados diferencia-se entre dois tipos de introdugao:
* Introdugdo numérica
* Introdugéo segundo uma tabela predefinida
o Nota
l Durante a introdugéo de dados os valores introduzidos sao analisados quanto a sua
plausibilidade e, se for o caso, séo rejeitados com uma mensagem correspondente.
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5.2 Introdugédo de dados de forma breve

Objectivo Introducao

Informacgao no display

Base de partida “Informagéo de processo” —V98.14 %
—V 12.000 m®
1. Aceder ao menu. CICE Aparece um
parametro aleatério x
v
2. Procurar parametro “Protecgdo de STEP ou DATA "Protecgéo de programacao”
programacao” . liga
v
3. Anular “Protec¢ao de programacgéo”. ENTER "Protecgéo de programacao”

desliga

/ \

Introdugdo numérica directa

Introdugao tabelar

Objectivo Introducao Informacéo no Objectivo Introducao Informacéo no display
display
4. Procurar parametro STEP ou Range 4. Parametro "Submenu’ STEP ou Submenu
“Range” . DATA 1800,00 m3/h unidade". DATA Unidade
v v
5. Alterar parametro ENTER Range 5. Alterar pardmetro ENTER Unidade Range
“Range” . -m¥h m3/h. m3/h
v v
Range 6. Procurar o valor STEP ou Unidade Range
6240,00m3h pretendido, p. ex., DATA m3/min
m®/min.
6. Introdugéo da AAA v
sequéncia de 6 x DATA 7. Fixar valor. ENTER "Queira esperar”
numeros pretendida. STEP
2 x DATA v
U= 8. Aparece o novo Unidade Range
4 x DATA .
valor. m3/min
STEP v
STEP —
10 x DATA — 9. Sair do menu. CICE
STEP
STEP
v
7. Fixar valor. ENTER "Queira esperar”
8. Aparece o novo Range
valor.
v 6240,00 m¥h
9. Sair do menu. C/ICE
v v
10. Procurar parametro “Protecgéo de STEP ou DATA "Proteccéo de programagao”
programacgao” . desliga
v
11. Activar novamente a protecgéo de ENTER "Protec¢éo de programacao”
programacgéao. liga
v
12. Base de partida informagdo do processo CICE — V98.14 %
(transdutor permanece online). —V12.000 m3
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5.3 Sinopse dos parametros de forma breve
*Prog. Protection* _| *Prog. Protection* _| Prog. Prot. Code I *Prog. Protection*
On | Off | o | off
I
Prog. Prot. Code _[ Old PP Code? _[ New PP Code?
On | o [ o
I
Language
English
I
Submenu _| Meter size _| Span Cs 6.25 Hz | Zero Cz 6.25Hz
Primary | DN250 10In | 56.123 % | 0.1203%
| Short model no. | Orderno.
| DEA4... | 000195368/X001
Cal-fact 10m/s
1800.00 m*h
I
Range
400.00 m°h
I
Pulse factor
1.0000 /m®
I
Pulse width
30.000
I
Low flow cut-off
1.000 %
I
Damping
10.0000 sec
I
Filter
On
I
Density
2.54300 g/cm?®
System zero adj _[ System zero ad;. _[ System zero adj.
3.5Hz | manual | automatic
I
Submenu _[ Range Unit _[ Totalizer Unit _[ Unit factor
Unit [ ifs [ me | 3785.41 liter
_| Unit name _| Prog. Unit
| kgal /s /min /h | without density
Submenu _| Error log _| Max. alarm _| Min. alarm
Alarm [0..3.. [ 130% [ 10%
|
Submenu | Terminal P7/G2 | Terminal X1/G2
Prog. Input/output | general alarm | Ext. Zero Return
|
Submenu _| Current output _| lout at alarm
Current output | 0-20mA [ 130%
I
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I
Submenu | Communication | Instr. adress | Baudrate
Data link | asci [ o | 4800 Baud
I Communication _[ Instr. address I Communication
| HART | 000 | Profibus PA
|| Slave address | 1D no Selector | Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Communication | Slave address. | Function
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Submenu | Function test | Function test
Function test | Tout | RAM (ASIC)
I
Submenu || Detector e pipe | loutat empty pipe | alarm empty pipe
Detector e pipe [ on [ 130% on
|| threshold Adjust
2300 Hz Detector e pipe
Submenu | Totalizer -> F || Totalizer ->F || Overflow -> F
Totalizer reset 4697.00 m* 250
_| Totalizer <-R _| Totalizer <-R _| Overflow <- R
| reset | 625.000 m* | 004
I Totalizer function _[ Power outage
_| Standard | reset
Submenu | 1st Line _| 2nd line | 1st Line multipl.
Display _I Q [%] | Totalizer _I Q [Bar graph]
| 2nd Line multipl.
| off
Submenu | Operating mode | Flow direction | Flow indication
Operating mode | standard | Forward / Reverse | normal
[
Load Data from ext.
EEPROM
I
Store Data to ext.
EEPROM
I
Model number 05/02
Part number B.12
I
TAG number
I
Service code
o Nota

1

Informagdes acerca da navegacgao por menu no aparelho podem ser encontradas no capitulo

"Parametrizagdo” das instrucdes de operagéao.
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Mensagens de erro

6 Mensagens de erro

A lista de mensagens de erro apresentada abaixo fornece indicagdes esclarecedoras acerca do
cédigo de erro visualizado no display. Na introdu¢ao de dados n&o ocorrem os codigos de erro

0até 9, A B,C.

Codigo de | Erro de sistema ocorrido Medidas de correcgao

erro

0 Tubagem néo esta cheia Abrir valvulas; encher sistema de tubagens; calibrar o detector
de desligamento de marcha em vazio.

1 Conversor A/D Reduzir débito, estrangular valvula.

Referéncia positiva ou negativa | Verificar placa de ligagao e transdutor.
muito pequena

3 Débito maior que 130 % Reduzir débito, alterar gama de medicao.

4 Contacto de desligamento Desligamento da saida foi activado através de um contacto da

externo accionado bomba ou do campo.

5 RAM avariada Reinicializar o programa.

1. Erro 5 aparece no display; 2° | Contactar a assisténcia técnica da ABB.

erro 5 aparece apenas na Informacado: Dados avariados na RAM, o computador executa

memoaria de erros automaticamente um reset e carrega os dados novamente do
EEPROM.

7 Referéncia positiva muito grande | Verificar o cabo de sinal e a excitagdo do campo magnético.

8 Referéncia negativa muito Verificar o cabo de sinal e a excitagdo do campo magnético.

grande

6 Erro>V Efectuar reset do contador Avango ou introduzir novo valor para
0 ajuste prévio do contador

Erro contador < R Efectuar reset do contador Retorno ou introduzir novo valor
para o ajuste prévio do contador

Erro contador Contador Avango e Retorno ou contador diferencial com
defeito, efectuar reset do contador Avango / Retorno.

9 Frequéncia de excitagao Com energia auxiliar verificar a frequéncia de rede 50/60 Hz ou

incorrecta em caso de energia auxiliar AC/DC, erro na placa de sinal
digital.

A Valor-limite alarme MAX Reduzir débito.

B Valor-limite alarme MIN Aumentar débito.

C Dados do sensor invalidos Os dados do sensor no EEPROM externo séo invalidos. No
submenu "Sensor", comparar os dados com as especificagoes
na placa de caracteristicas. Se os dados coincidem, pode fazer
o reset do erro com "Store Primary". Se os dados nao
coincidem, deve primeiramente introduzir os dados do sensor e
concluir com "Store Primary", contactar a assisténcia técnica da
ABB.

10 Introducédo > 1,00 Range DN > Reduzir a gama de medi¢cdo Range.

10 m/s
11 Introducdo < 0,05 Range DN <0,5m/s | Aumentar a gama de medigao Range.
16 Introdugdo > 10 % volume Reduzir valor introduzido.

latente

17 Introducdo > 0 % volume latente | Aumentar valor introduzido.

20 Introdugao = 100 s atenuagao Reduzir valor introduzido.

21 Introdugao < 0,5 s atenuacgao Aumentar valor introduzido (em fung¢ao da frequéncia de
excitagao).

22 Introdugao > 99 endereco do Reduzir valor introduzido.

dispositivo
38 Introdugado > 1000 Impulsos / Reduzir valor introduzido.
unidade
39 Introdugao < 0,001 Impulsos / Aumentar valor introduzido.
unidade
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Cédigo de | Erro de sistema ocorrido Medidas de correcgao

erro

40 Frequéncia maxima do contador | Reduzir valéncia do impulso.

excedida, saida de impulso
normalizada , valéncia (5 kHz)

41 Abaixo da frequéncia minima de | Aumentar valéncia do impulso.

contagem < 0,00016 Hz

42 Introducédo > 2000 ms largura de | Reduzir valor introduzido.

impulso

43 Introdugéo < 0,1 ms largura de Aumentar valor introduzido.

impulso

44 Introdugdo > 5,0 g/cm3 Reduzir valor introduzido.

densidade

45 Introdugédo < 0,01 g/cm3 Aumentar valor introduzido.

densidade

46 Introducdo demasiado grande Reduzir valor introduzido da largura de impulso.

54 Ponto zero do sensor > 50 Hz Verificar ligagao a terra e sinais da ligagéo a terra. A calibragdo
pode ser efectuada quando o sensor de caudal esta cheio de
liquido em repouso absoluto.

56 Introdugao > 3000 Limiar de Reduzir valor introduzido, verificar calibragao "Detector tubo

comutagdo detector tubo vazio vazio".

74/76 Introducdo > 130 % alarme MAX | Reduzir valor introduzido.

ou MIN

91 Dados avariados no EEPROM Dados invalidos no EEPROM interno, medidas ver codigo de
erro 5.

92 Dados avariados EEPROM ext. | Dados invalidos (p.ex., Range, atenuagdo) no EEPROM
externo, acesso € possivel. Ocorre quando a fung¢ao "Guardar
dados no EEPROM ext" nao foi executada. Com a fungao
"Guardar dados no EEPROM ext" a mensagem de erro é
apagada.

93 EEPROM ext. avariado ou Acesso néao é possivel, componente defeituoso. Se o

inexistente componente ndo esta presente, o EEPROM externo actual
pertencente ao medidor de caudal deve ser inserido acima do
display.

94 Ver. ext. EEPROM avariado A base de dados néo esta actualizada para a versao do
software. Com a fungéo "Carregar do EEPROM ext" é
executada uma actualizagdo automatica dos dados externos. A
fungéo "Guardar dados no EEPROM ext" apaga a mensagem
de erro.

95 Dados externos do sensor Ver cédigo de erro C.

avariados

96 Ver. EEPROM avariado A base de dados no EEPROM tem versao diferente da versao
do software embutido. Com a fungéo "Update" é efectuado o
reset do erro.

97 Sensor avariado Os dados do sensor no EEPROM interno sao invalidos. Com a
fungdo "Load Primary" é efectuado o reset do erro. (Ver cédigo
de erro C).

98 Ver EEPROM avariado ou Acesso néo é possivel, componentes defeituosos. Se o

inexistente componente nao esta presente, o EEPROM actual pertencente
ao medidor de caudal deve ser inserido.

99 Introducdo demasiado grande Reduzir introdugao.

Introdu¢do demasiado pequena | Aumentar introdugao.
7 Anexo

7.1 Outros documentos

* Instrugdes de operacao (D184B132Uxx)
+ Folha de dados (D184S075Uxx)
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1 Sakerhet

1.1  Allméant om sidkerhet

Kapitlet Sakerhet ger en dverblick av gallande sakerhetsaspekter under pagaende drift.

Utrustningen &r konstruerad enligt dagens tekniska standard och driftssakert. Utrustningen har
genomgatt kvalitetskontroll och lamnar tillverkningen i felfritt skick. Beakta anvisningarna i
denna driftsinstruktion samt gallande dokumentation och certifikat for att uppratthalla
utrustningens felfria funktion.

Allmanna sakerhetsbestammelser skall alltid foljas under pagaende drift. Utdver de allmanna
instruktionerna ar processforklaringar och hanteringsinstruktioner ar férsedda med konkreta
sakerhetsanvisningar i vardera kapitel.

Beakta alltid samtliga sakerhetsanvisningar for operatérers optimala skydd, miljdvanlighet och
saker samt felfri drift av utrustningen.

1.2 Avsedd anvindning

Denna utrustning anvands till féljande:
» For transport av trogflytande eller pastésa matamnen med elektrisk ledningsférmaga.

* FOr matning av driftsvolymens eller massaenhetens genomfléde (vid konstant tryck /
temperatur) om en fysikalisk massaenhet ar befintlig.

Foljande punkter tillhér aven avsedd anvandning:
+ Anvisningarna i denna manual maste beaktas och foljas.
» Observera alltid tekniska gransvarden, se kapitel Tekniska gransvarden.

+ Beakta alltid tillatha matamnen, se kapitel Tillatna matamnen.

1.3 Icke avsedd anvandning

Foljande tillampningar av utrustningen ar icke tillatna:

* Anvandning som elastiskt utjamningsstycke i rorledningar, t.ex. for kompensation av
rorforskjutningar, vibrationer i ror, expansionsled osv.

+ Som steghjalp, t.ex. i monteringssyfte.
+ Som hallare for externa laster, t.ex. som stéd for rérledningar osv.
+ Materialmodifiering t.ex. dverlackad typskylt eller pasvetsade/palédda komponenter.

+ Materialmodifiering t.ex. borrhal i huset.

Reparationer, forandringar och tilldgg samt montering av reservdelar ar endast tillatet som
beskrivet enligt denna instruktion. Atgérder utdver dessa maste avstdmmas med ABB
Automation Products GmbH. Undantagna fran denna regel ar reparationer som utférs av
auktoriserade fackverkstadder som godkannts av ABB.
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1.4 Tekniska gransvarden

Utrustningen ar uteslutande avsedd for anvandning inom angivna tekniska gransvarden angivna
pa typskylten och datablad.

Foljande tekniska gransvarden skall beaktas:

+ Tillatet tryck (PS) och tillaten matamnestemperatur (TS) far inte éverskrida tryck-temperatur-
varden (p/T-Ratings).

+ Maximal driftstemperatur far inte 6verskridas.
+ Tilldten omgivningstemperatur far inte éverskridas.
» Chassits kaplingsklass maste beaktas vid anvandning.

+ Genomflodessensorn far inte anvandas i narheten av starka elektromagnetiska falt, t.ex.
motorer, pumpar, transformatorer osv. Minsta avstand ca. 100 mm maste beaktas. Minsta
avstand 100 mm maste beaktas vid montering pa eller vid stdlkomponenter (t.ex. barande
stalkomponenter) (dessa varden har faststallt enligt IEC801-2 resp. IECTC77B).

1.5 Tillatnha matamnen

Foljande punkter maste beaktas vid anvandning av matdmnen:

* Inga matdmnen (fluider) far tillampas som inte motsvarar dagens tekniska standard eller som
paverkar komponenter som kommer i kontakt med matamnet, t.ex. matelektroder,
jordningselektrod, forkladnad, eventuellt anslutande komponenter, skyddskapor och
skyddsflans under pagaende anvandning. Dessa faktorer skall vara faststallda enligt
maskinagarens tillampningserfarenhet vad géller amnets kemiska och fysikaliska
egenskaper och driftssakerheten.

+ Matamnen (fluider) med okanda egenskaper eller abrasiva matamnen far endast tillampas
om maskinagaren har sakerstallt utrustningens sakra tillstdnd med regelbundna och lampliga
inspektioner.

» Uppgifterna pa typskylten maste beaktas.

1.6 Maskinagaren plikter

Maskinagaren skall klarlagga hallfastheten for samtliga komponenter som kan komma i kontakt
med matamnen innan anvandning av korrosiva och abrasiva matadmnen tillampas. ABB ger
garna rad vid urvalet av amnen, ansvarar dock inte for det slutgiltiga valet.

Maskinagaren maste beakta gallande nationella foreskrifter vad galle installation,
funktionstester, reparation och underhall av elektrisk utrustning.

1.7 Behorig personal

Installation, idrifttagning och underhall av utrustningen far endast utféras av utbildad och av
maskindgarens behorig personal. Behoérig personal maste ha last och forstatt
driftsinstruktionerna och félja dess anvisningar.
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1.8 Sdkerhetsanvisningar for montering

Beakta féljande anvisningar:

+ Genomflédesriktningen maste motsvara eventuellt befintlig markering pa utrustningen.
+ Beakta maximalt vridmoment for samtliga flansskruvar.

» Utrustningen skall monteras utan mekanisk spanning (torsion, bdjning).

* Flansad- och mellanflansad utrustning skall monteras med motflansar i parallella plan.
* Montera endast utrustningen for avsedda driftsvillkor och med lampliga packningar.

« Sakra flansskruvar och muttrar om vibrationer forekommer i rérledningarna.

1.9 Sikerhetsanvisningar for elinstallation

Elanslutning far endast utforas av behdrig personal enligt elschema.

Beakta anvisningarna for elanslutningar i driftsinstruktionerna, i annat fall paverkas elektrisk
skyddsklass.

Jorda matsystemet enligt kraven.

1.10 Séakerhetsanvisningar for drift

Beroring med heta ytor kan medféra brannskador nar genomflddet innehaller heta fluider.

Aggressiva eller korrosiva fluider kan medféra skador pa forkladnader eller elektroder.
Trycksatta fluider kan tranga ut vid ovantat tillfaller.

Slitagepafrestade flanspackningar eller processanslutningspackningar (t.ex. aseptiska
rorforband, Tri-Clamp osv.) kan medféra uttrangande trycksatt medium.

Interna flatpackningar kan bli sproda till foljd av CIP/SIP-processer.

1.11 Sakerhetsanvisningar for inspektion och underhall

Varning — Risk for personskador!

EMC- och beréringsskydd galler inte nar huslock ar 6ppna. Innanfor huset finns stromférande
stromkretsar.
Strdmmen maste stédngas av strommen innan huslocken éppnas.

Varning — Risk for personskador!

Inspektionsskruven (for tappning av kondensatvatska) i utrustning = DN 450 kan vara
trycksatta. Sprutande medium kan medféra svara personskador.
Se till att rérledningen ar trycklds innan inspektionsskruven éppnas.
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Reparationsarbeten far endast utféras av behorig och utbildad personal.
» Se till att angransande ledningar eller behallare ar trycklésa innan utrustningen demonteras.
» Kontrollera om farliga amnen anvands som matamnen innan utrustningen éppnas. Eventuellt
kan farliga restmangder forekomma i utrustningen och tranga ut nar denna 6ppnas.
» Fodljande punkter skall kontrolleras med regelbunden inspektion om dessa forekommer inom
ramen for maskindgarens ansvar:
- Tryckbarande vaggar / tryckutrustningens forkladnad
- Den mattekniska funktionen
- Eventuella lackage
- Eventuella slitage (korrosion)
2 Transport

2.1 Inspektion

Kontrollera utrustningen fore installation om mdjliga skador har férorsakats av vardslos
transport. Transportskador maste dokumenteras i fraktsedlar. Samtliga skadestandsansprak
skall omedelbart anmalas till speditdéren och innan installation pabdrjas.

2.2 Allménna anvisningar géllande transport

Beakta féljande punkter vid transport av utrustningen till installationsplatsen:

Utrustningens tyngdpunkt kan ligga utanfér mitten, beroende pa utrustning.

Monterade skyddsplatar eller skyddskapor pa processanslutningar 6fr PTFE/PFA-kladd
utrustning far inte demonteras forran omedelbart fore installation. Darvid skall beaktas att
forkladnaden inte skérs sdnder eller skadad for att undvika mdjliga lackage.

Flansad utrustning far inte lyftas i matomformarhuset resp. anslutningsboxen.

D184B133U02
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2.3 Transport av flansad utrustning mindre an DN 450

Varning — Risk for personskador till foljd av glidande matutrustning!
Den kompletta matutrustningens tyngdpunkt kan ligga hogre an upphangningspunkterna for
barlinorna.

Se fill att utrustningen inte vrids eller glider okontrollerat under transporten. Stod
matutrustningen i sidorna.

Anvand barlinor under transport av flansad utrustning mindre &n DN 450 Placera barlinorna runt

bada processanslutningarna for att lyfta utrustningen. Undvik att anvanda kedjor, dessa kan
skada huset.

G00016

G00018

Fig. 2: Transport av flansad utrustning stérre &n DN 400

8-SV FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3 Installation

3.1 Monteringsvillkor

Utrustningen  registrerar genomflédet i bada
Framflodesriktningen ar definierad enligt Fig. 3 fran fabrik.

riktningarna.

3.1.3 Vertikala ledningar

Vertikal installation vid méatning av abrasiva @mnen, genomflode
nerifran och upp.

L= ql=]

[—|

G00039

Fig. 6

3.1.4 Horiszontala ledningar

*  Matréret maste alltid vara helt fylld.
* Forbered en Iatt stigning for ledningen for avgasning.

G00038

G00156
Fig. 3
Féljande punkter skall beaktas:
3.1.1 Elektrodaxel
Elektrodaxeln (1) skall vara horisontal eller vriden max. 45°.
max. 45°

G00041

Fig. 7

3.1.5 Fritt in- resp. utlopp

* Montera inte matutrustningen i rorledningens hégsta punkt resp. i
utloppssidan nar utloppet ar fritt, matroret toms och luftblasor kan
uppsta (1).

*  Forbered dykledning vid fritt in- eller ulopp sa att rérledningen
alltid ar fylld (2).

Fig. 4

3.1.2 In- och utloppsstriacka

Rak inloppsstracka Rak utloppsstracka

G00040

>3 x DN >2x DN

DN = Sensorns bredd

¢ Installera inte armaturer, rorkrokar, ventiler osv direkt fore
matroret (1).

»  Luckor skall installeras pa sadant satt att inte luckan nar fram till
genomflddessensorn.

* Ventiler resp. 6vriga avstangningsdon skall monteras i
utloppsstrackan (2).

» Beakta in- och utloppsstrackor noga for att inte paverka

Fig. 8

3.1.6 Montering i ndarheten av pumpar

« Matvardessensorer som monteras i narheten av pumpar eller
annan vibrationsframkallande utrustning, skall utrustas med
mekaniska svangningskompensatorer.

matnoggrannheten.
1 2 COE|mmE|k frE—

M=t S Y

3xDN xDN | G00043

G00037
Fig. 9

Fig. 5
D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) SV-9
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3.2 Montering

3.21 Stéttning v

id bredd storre @&n DN 400

Observera - Risk for skador pa komponenter!

Huset kan skadas och tryckas in om stéttningen ar felaktig och darmed skada inneliggande
magnetspolar.
Placera stottor i kanten av huset (se pilar i figuren).

Utrustning med bredd storre an DN 400 maste placeras med stottor pa ett barande fundament.

G00019

Fig. 10: Stéttning vid bredd stérre an DN 400

3.2.2 Allménna anvisningar géllande montering

Foljande punkter skall beaktas vid monteringen:

Matroret maste alltid vara helt fylld.

Genomflédesriktningen maste motsvara eventuellt befintlig markering.
Beakta maximalt vridmoment for samtliga flansskruvar.

Utrustningen skall monteras utan mekanisk spanning (torsion, bdjning).

Flansad- och mellanflansad utrustning skall monteras med motflansar i parallella plan och
med lampliga packningar.

Anvand packningar tillverkade i material avsedda for matamnet och matamnestemperaturen.

Packningarna far inte paverka genomflodet, eventuella virvlar kan paverka utrustningens
matnoggrannhet.

Roérledningen mar inte paverka utrustningen med otillatna krafter eller moment.

Ta inte bort stoppluggar i kabelférbanden forran elkabeln ar monterad.

En separat matomvandlare (MAG-XE) skall installeras pa vibrationsfri plats.

Skydda matomvandlaren for direkt solljus, installera skuggande skydd om nédvandigt.

Kontrollera att inte fukt kan tranga in i anslutnings- eller matomvandlar utrymmet nar
monteringsplats bestams.
Observera

Ytterligare information om monteringsvillkor och montering av IDM finns i utrustningens
datablad.

10 - SV
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3.2.3 Montering av matror

Utrustningen kan monteras pa valfri plats i en rdrledning och med hansyn till gallande
monteringsvillkor.

Observera - Risk for skador pa utrustningen!

Anvand inte grafit for flansar resp. processanslutningspackningar. Eventuellt kan ett elektriskt
ledande skikt bildar pa insidan av matréret. Vakuumbildning i rérledningar bér undvika av
forkladnadsteknsika skal (PTFE-férkladnad). Detta kan medféra forstord utrustning.

1. Demontera skyddsplatarna (om befintliga) till hger och vanster om matroret, om dessa
finns. Darvid skall beaktas att forkladnaden inte skars sdnder eller skadad for att undvika
mojliga lackage.

2. Placera métrdret parallellt i plan och centrerat mellan rérledningarna.

3. Satt in packningar mellan ytorna.

@ Observera

l Se till att genomflédessensorns packningar och matréret centreras sa val som majligt for att
erhalla basta méjliga matresultat.

4. Satt in passande skruvar i borrhalen enligt kapitel Vridmoment.
5. Fetta in gangbultarna latt.

6. Dra at muttrarna korsvis enligt nedanstaende figur. Beakta atdragningsmoment enligt kapitel
Vridmoment.

Applicera ca. 50% i férsta omgangen, ca. 80% i andra omgangen och maximalt vridmoment i
tredje atdragningsomgangen. Maximalt vridmoment far inte 6verskridas.

G00034

Fig. 11

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) SV - 11
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3.24 Vridmoment
Flansad .| processan-
Bredd DN Tryck Skruvar | utrustning | Mellanflansad | " i oo
modell DE41F, utrustning
DE43F modell
DE21, DE23
mm Inch PN Nm Nm Nm
3-8 % 40 4 xM12 8 2,3 6,5
10 " 40 4 xM12 8 7 6,5
15 23 40 4 xM12 10 7 9
20 4" 40 4 xM12 16 11 20
25 1" 40 4 xM12 21 15 32
32 14" 40 4 xM16 34 26 56
40 192" 40 4 xM16 43 33 80
50 2" 40 4 xM16 56 46 30
65 25" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5 16 8 x M16 62
150 6" 16 8 x M20 83
200 8" 16 8 x M20 81
250 10" 16 8 x M24 120
300 12" 16 8 x M24 160
350 14" 16 16 x M24 195
400 16" 16 16 x M27 250
500 20" 10 20 x M24 200
600 24" 10 20 x M27 260
700 28" 10 24 x M27 300
800 32" 10 24 x M30 390
900 36" 10 28 x M30 385
1000 40° 10 28 x M33 480

3.3 Jordning

3.31

Foljande punkter skall beaktas vid jordning:

Allméan information om jordning

Anvand medlevererad gron/gul kabel for jordning.

Anslut genomflédessensorns jordningsskruv (vid flansen och matomvandlarhuset) med

driftsjord.

Aven anslutningsbox resp. COPA-hus méste jordas.

Vid anvandning av plastledningar resp. isolerat forkladda roérledningar sker jordningen via
jordningsplatta eller jordningselektroder.

Vid forekommande frammande stérspanning, montera en jordningsplatta fore och efter
matsensorn.

Driftsjordens potensialutjamning maste vara identisk med roérledningspotensialen utav
mattekniska skal.

Ytterligare jordning via anslutningsplintarna &r inte nddvandig.

Observera

Om genomflodessensorn monteras i plast-, stengods- eller rorledningar med isolerande
forkladnad, kan det i vissa fall férekomma utjdmningsstrémmar via jordningselektroden. Over
langre tid kan genomflédessensorn forstoras eftersom jordningselektroden paverkas
elektrokemiskt. | detta fall maste jordningen ske via jordningsplattor.

12 -8V
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Flansutférande

G00115

Mellanflansutférande

Fig. 12

3.3.3 Metallror med losa flansar

Flansutférande

G00116

Mellanflansutférande

Fig. 13

3.3.4 Ickemetalliska ror resp. rér med isolerande férkladnad

|
|
:
|
| [
! I T !
: : ;
1 I
! |
| I |
2 | ¢
| —_
3 = - ' = G00117
Flansutforande Mellanflansutforande
Fig. 14
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3.3.5 Matsensor i rostfritt utforande modell DE 21 och DE 23

Jordningen utférs enligt illustrationen. Matamnet ar jordat via adapterstycket (1) sa att den extra
jordning inte ar nédvandig.

G00118

Fig. 15

3.3.6 Jordning for utrustning med hard- eller mjukgummiférkladnad

Vid sadan utrustning fr.o.m bredd DN 125, &r element med ledningsférmaga integrerad i
forkladnaden. Dessa Element jordar matamnet.

3.3.7 Jordning av utrustning med skyddsplatar

Skyddsplatarna fungerar som kantskydd for matrorets forkladnad, t.ex. vid abrasiva medier. De
uppfyller aven funktionen som jordningsplat.

* Anslut skyddsplaten elektriskt som jordningsplat vid anvandning av plast eller isolerande
forkladd rorledning.

3.3.8 Jordning med PTFE-jordningsplatta med ledningsférmaga

Jordningsplattor med PTFE med ledningsférmaga finns tillganglig som tillval i bredder
DN 10 ...150. Monteringen sker som vid vanliga jordningplattor.

14 - SV FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Elanslutning

3.41 Konfektionering av signal- och aktiveringsstromkabel

Konfektionera kabeln enligt illustrationen.

o Observera
l Anvand andhylsor!

80
15,5 75
17 |
4”&47
pra— —
G00162
Fig. 16
A 1 B —
SZS 2 v 9
3 3
4 4
G00160
G00161
Matomvandlarsida Sensorsida
Fig. 17
1 Matpotential, gul 4 Signalledning, bla
2 vit 5 SE-plint
3 Signalledning, réd
o Observera
l Skarmarna far inte vidréra varandra, annars kan signalkortslutning uppsta.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) SV-15
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3.4.2 Signal- och aktiveringskabelanslutning for modell FXE4000 (MAG-XE)

Foljande punkter skall beaktas vid kabeldragningen:

+ Signal- och aktiveringsstromkabeln leder en spanningssignal med endast en par millivolt och
maste darfor dras kortast mojliga stracka. Maximal tilldten signalkabellangd ar 50 m.

» Undvik narhet till stérre elektriska maskiner och kopplingselement som férorsaka
lackstralning, kopplingsimpulser och induktioner. Om detta inte ar mgjlig, dra signal- och
aktiveringsstromkabeln i ett metallrér ooch anslut detta till driftsjord.

» Dra ledningar med skarm och férlagg driftsjordningspotential.

» Led inte signalkabeln via fordelardosor eller klamplintar. En skdrmad aktiveringsstromkabel
(vit) dras parallellt med signalledningarna (réd och bla) sa att endast en kabel kravs mellan

sensor och matomvandlare.

» Kabeln far en yttre skarm till skydd mot magnetisk lackstralning, denna ansluts till SE-plinten.

+ Beakta att kabeln dras med en
vattenuppsamlare (1) under installationen.
Rikta kabelforskruvningarna nedat vid
vertikal montering.

1

i

o

B

G00058

Fig. 18

Matsensorn &r ansluten till matomvandlaren V2 N
via signal- / aktiveringsstromkabel i i
(komponentnummer D173D025U01). G} o G}
Matsensorns spolar forsorjs med e [ mreees s
aktiveringsspanning via matomvandlaren och 1 1][2][s v
plintarna M1/M2. Anslut signal- \\O‘ °
/aktiveringsstromkabeln enligt illustrationen. 2

1 rod 3
2 bla ™7
3 gul 4 '@' {J:'}
4 SE-plint { —1J

5 Signalkabel N —— 2
6 Jordningsanslutning LT

7 vit

5
G00144
Fig. 19

Plintbeteckning Anslutning

1+2 Ledare for matsignal.

3 Inre medansluten kabel (gul), matpotential.

M1 + M2 Anslutningar fér magnetfaltsaktivering.

SE Yttre kabelskarm.

16 - SV FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4.3 Anslutning vid kapslingsklass IP68

Maximal éverflodningshojd far uppna 5 m vid matvardessensorer med kapslingsklass IP68. Den
medlevererade kabeln (TN D173D025U01) uppfyller kraven for nedsankningsférmagan.

G00171

Fig. 20

1 Max. 6verflédningshéjd 5 m

3.4.3.1 Anslutning

Anvand signalkabel D173D025U01 fér anslutning av matvardessensor och matomvandlare.
Anslut signalkabeln i matvardessensorns anslutningsbox.
Led kabeln fran anslutningsboxen till 6ver maximal éverflédningsgréans 5 m.

Dra at kabelanslutningen.

o bk w0 DN =

Stang anslutningsboxen ordentligt. Se till att lockets packningar tatar ordentligt.

Observera - Risk for skador pa komponenter!
Signalkabelns mantel far inte skadas. Detta sékerstaller kapslingsklass IP68 for

matvardessensorn.
o Observera
l Alternativt kan matvardessensorn dven bestéllas med ansluten signalkabel till

matvardessensorn och gjuten anslutningsbox.

3.4.3.2 Gijuten anslutningsbox

Anslutningsboxen kan gjutas i efterhand med separat tvakomponentsmassa (best.nummer
D141B038U01). Gjutning kan endast tillampas pa en horisontalt monterad matvardessensor.

Beakta nedanstaende anvisningar under gjutningen.

Varning - Allméan fara!

Gjutmassan ar giftig, vidtag lampliga skyddsatgarder.

Riskanvisningar: R20, R36/37/38, R42/43

Halsovadliga vid inandning, undvik direkt hudkontakt, ar irriterande for 6gonen.
Sakerhetsrad: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Anvand lampliga skyddshandskar, se till att ventilera ordentligt.

Beakta tillverkarens instruktioner innan férberedelser pabdorjas.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) SV -17
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Forberedelser

Gjut inte forran installationen ar helt avslutad for att undvika intrangande fukt. Kontrollera
atdragning och stabilitet i samtliga anslutningar.

Gjut inte for hogt i anslutningsboxen, se till att gjutmassan inte kommer i kontakt med O-ring
och packning/spar (se figur nedan).

Undvik att gjutmassan tranger in i ett skyddsrér vid installation med NPT %" (om befintligt).

Tillvdgagangssatt

2 T o

Skar upp gjutmassans skyddspase (se forpackning).

Oppna klammorna fér hardningsmedel och gjutmassa.

Knada bada komponenterna.

Klipp upp pasarna i ena hérnan. Anvand innehallet inom 30 minuter.

Hall i gjutmassan forsiktigt i anslutningsboxen upp over anslutningskabeln.

Lat gjutuningen torka och avge samtliga gaser under ett par timmar innan anslutningsboxens
lock forsluts.

Avfallshantera férpackningsmaterialet och silikonpasen miljévanligt.

G00167

Fig. 21

1 Forpackningspase 4 Gjutmassa
2 Silikonpase 5 Fyllhojd
3 Kldmma

18 - SV
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3.4.4 Kopplingsscheman

3.44.1 FXE4000 (COPA-XE), analog kommunikation (inkl. HART)

b)[10]| 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1]| + N | L @f
— N —— —
1 2 3 4 5 PE
G00061

Fig. 22

1 a) Normad impulsutgang, passiv:
Installbar impulsbredd 0,1 till 2000 ms, klamma V8, V9, funktion E9, C9
Data for optokopplare: frax 5 kHz, 0 V< Ugg, <2V, 16 V=S Ugey <30V,
OMA<Icen=0,2mA, 2 mA < IcgL <220 mA
b) Normad impulsutgang, aktiv:
Installbar impulsbredd 0,1 till 2000 ms, klamma V8, V9, funktion 9, 10
20 mA <1 =150 mA, fnax <4 Hz, impulsbredd < 50 ms, impulser Ty < 25 ms;
detekteringsforhallande 1:4 (Ton @ Tofr), fmax D kHZ, 2MA <120 mA; 16 VU <30V
2 Kopplingsutgang:
Valbar funktion via program pa systemovervakning, tomt matrér, max.-min.-larm eller V/IR
signalisering*, klamma G2, P7
Data for optokopplare: f.x 5 kHz,
OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;
O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA
3 Kopplingsingang:
Valbar funktion via program som externa utgangsavstangning, extern aterstallning av
raknare, externt raknarstopp, klamma G2, X1
Data for optokopplare: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ
4 Stromutgang:
Instéllbar, klamma +/-, motstand < 600 Q vid 0/4 ... 20 mA,
motstand < 1200 Q vid 0/2 ... 10 mA, motstand <2400 Q vid 0 ... 5 mA,
Tillval: HART-protokoll
5 Hjalpstrom:
Se typskylt
6 Funktionsjord

*) Funktionen Inloppssignalisering ar vald vid leverans.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) SV-19
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3.4.4.2 FXE4000 COPA-XE, digital kommunikation
Galler for PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA- )
2| ux|ve|P7| Al B |+ |-]|]|2]1+
|
3|ux|ve|P7|+vD| A | B |GND | N | L ;
©) T
4 FF+| FF- T PE W

6 = G00064

Fig. 23

1 PROFIBUS PA:
Klamma PA+, PA-: Anslutning for PROFIBUS PA enligt IEC 61158-2 (profil 3.0),
U=9-32V, | =13 mA (normaldrift); 17 mA (vid stérning / FDE)
2 ASCIl-protokoll (RS485):
Klamma Ux, V8: Normad impulsutgang, passiv (optokopplare),
installbar impulsbredd 0,1 till 2000 ms
Data for optokopplare: frax 5 kHz, 0 V< Ugg <2V, 16 V=S Ugey <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA
Klamma Ux, P7: Kopplingsutgang, valbar funktion via program pa systemdvervakning,
tomt méatrér, max.-min.-larm eller V/R signalisering
Data for optokopplare: fyax 5 kHz, 0 V < Ucg. <2V, 16 V=<Ucegy <30V,
O0mA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA
Klamma A, B: Seriellt granssnitt RS485 fér kommunikation via ASCII-protokoll
Klamma +,-: Stromutgang, klammor: +/-, motstand < 600 Q vid 0/4 till 20 mA
3 PROFIBUS DP:
Som utférande 2, med klamma +VD, A, B, GND anslutning for PROFIBUS DP enligt
EN 50170

4 FOUNDATION Fieldbus:

Klamma FF+, FF-: Anslutning féor FOUNDATION Fieldbus (H1) enligt IEC 61158-2,
U=9..32V, =13 mA (normaldrift); 17 mA (vid stérning / FDE)

5 Hjalpstrom:
Se typskylt
6 Funktionsjord

20-8V FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analog kommunikation (inkl. HART)

10[ 9
A colE9 2-[1+ __|__
vo|vs|prlaz|x1| + |- N[ L] & §|M1|M2|28|2|1|1S|3||% 6
] - .
PE - SN
™~
1 23 4 5 | _—
7 8 9 |10 | [11 =6
— S !
@D DI B |
§t_——:/ [

O b6 (10 =B

G00065)

Fig. 24

1 a) Normad impulsutgang, passiv:
Installbar impulsbredd 0,1 till 2000 ms, klamma V8, V9, funktion E9, C9
Data for optokopplare: fax 5 kHz, 0 V< Ugg. <2V, 16 V < Ucgy <30 0V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA
b) Normad impulsutgang, aktiv:
Installbar impulsbredd 0,1 till 2000 ms, klamma V8, V9, funktion 9, 10
20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, impulsbredd < 50 ms, impulser Tgy < 25 ms;
detekteringsforhallande 1:4 (Ton : Tofr), fnax 5 kHz, 2 mMA<1<20mA; 16 V=U<30V
2 Kopplingsutgang:
Valbar funktion via program péa systemévervakning, tomt matrér, max.-min.-larm eller V/R
signalisering*, klamma G2, P7
Data for optokopplare: fax 5 kHz, 0 V< Ugg. <2V, 16 V < Ucgy <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA
3 Kopplingsingang:
Valbar funktion via program som externa utgangsavstangning, extern aterstallning av
raknare, externt raknarstopp, klamma G2, X1
Data for optokopplare: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ
4 Stromutgang:
Installbar, klamma +/-, motstand < 600 Q vid 0/4 ... 20 mA,
motstand < 1200 Q vid 0/2 ... 10 mA, motstand <2400 Q vid 0 ... 5 mA,
Tillval: HART-protokoll

5 Hijalpstrom:

Se typskylt
6 Funktionsjord
7 Vit 9 Rod 11 Stalskarm
8 Bla 10 Gul
A Matomvandlare B Matvardessensor

*

~

Funktionen Inloppssignalisering ar vald vid leverans.
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), digital kommunikation
Galler for PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA-
2 Ux| V8| P7| A B | + - 2- | 1+ —
3 Ux | V8| P7 [+VD| A B |GND| N L | j___
4 FF+| FF- T |M1|M2|28|2|1|1S|3|L@,_| é ]
A |
PE = §§ < 50m
&> P K
] ;% = 6
7 8 9 |10 | M1 i
= R ;
& P H |
=6
1 e B CEe
6= G00066
Fig. 25
1 PROFIBUS PA:

> © N O

Klamma PA+, PA-: Anslutning fér PROFIBUS PA enligt IEC 61158-2 (profil 3.0),
U=9-32V, | =13 mA (normaldrift); 17 mA (vid stérning / FDE)

ASCll-protokoll (RS485):

Klamma Ux, V8: Normad impulsutgang, passiv (optokopplare),installbar impulsbredd 0,1
till 2000 ms

Data for optokopplare: fyax 5 kHz, 0V < Ucg, <2V, 16 V=<Ucgy <30V,

O0mA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

Klamma Ux, P7: Kopplingsutgang, valbar funktion via program pa systemdvervakning,
tomt matrér, max.-min.-larm eller V/R signalisering

Data for optokopplare: fax 5 kHz, 0 V< Ugg, <2V, 16 V < Ucey <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Klamma A, B: Seriellt granssnitt RS485 for kommunikation via ASCII-protokoll

Klamma +,-: Stromutgang, klammor: +/-, motstand < 600 Q vid 0/4 till 20 mA

PROFIBUS DP:

Som utférande 2, med klamma +VD, A, B, GND anslutning for PROFIBUS DP enligt
EN 50170

FOUNDATION Fieldbus:

Klamma FF+, FF-: Anslutning for FOUNDATION Fieldbus (H1) enligt IEC 61158-2,
U=9..32V, =13 mA (normaldrift); 17 mA (vid stérning / FDE)

Hjalpstrom:

Se typskylt

Funktionsjord

Vit 9 Rod 11 Stalskarm

Bla 10 Gul

Matomvandlare B Maéatvardessensor
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4 |drifttagning

41 Kontroll fore idrifttagning

Féljande punkter maste kontrolleras fore idrifttagning:
* Hjalpstrommen maste vara avstangd.

» Hjalpstrommen maste stamma 6verens med uppgifterna pa typskylten.

o Observera
Anslutningarna for hjalpstrommen sitter under den halvcirkelformade skyddsplaten (1) i
anslutningsrummet.

ik

I G00168

Fig. 26
1 Halvcirkelformad skyddsplat

* Anslutningen maste utféras enligt kopplingsschema.
» Utrustningen maste vara korrekt jordad.
+ Temperaturgransvarden skall foljas.

+ EEPROM (1) maste anslutas till displaykretskortet i matomvandlaren. Pa detta EEPROM
finns en skylt med ordernummer och en slutsiffra. Denna slutsiffra finns &ven pa tillhérande
matvardessensorns typskylt. Dessa bada maste vara identiska!

G00147

Fig. 27
1 EEPROM
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+ Matvardesomvandlaren maste monteras pa vibrationsfri plats.

» Korrekt anpassning av matvardessensor och omvandlare vid modell FXE4000 (MAG-XE).
Matvardessensorerna har slutsiffran X1, X2, osv pa typskylten. Matomvandlarna har
slutsiffra Y1, Y2, osv. X1 och Y1 bildar en enhet.

» Kontrollera impulsutgangen.

Impulsutgangen kan anvandas som aktiv utgang (24 VDC impulser) eller som passiv utgang
(optokopplare). Impulsutgangens installning utférs enligt nedanstaende illustration.

> (e [|ofre[[=te]

w o[ ||l =]

G00163

Fig. 28 Impulsutgangens instalining med stickplintar

A Impuls passiv 1 Displayplatta

B Impuls aktiv

4.2 Idrifttagningens genomforande

4.21 Koppal till hjilpstrom

Nar hjalpstrommen kopplas till jamférs sensordata i det externa EEPROMet med de internt
lagrande vardena. Om data inte ar identiska utférs ett automatiskt utbyte av matomvandlarens
data. Meddelandet Primary data are loaded visas nar utbytet ar avslutad. Matutrustningen ar nu
driftsklar.

Displayen visar det aktuella genomflodet.

4.2.2 Stilla in utrustning

Utrustningen kan stéllas in enligt kundens o6nskningar redan vid fabrik. Om inga speciella
uppgifter féreligger, levererans utrustningen med fabriksinstallningar.

For att stalla in utrustningen pa plats, kravs endast ett par parametrar. Valet av resp. inmatning
av parametrar finns beskrivet i avsnitt Inmatning av data i kort éversikt. En kort dversikt éver
menystrukturen finns i avsnitt Parameterdversikt.

Foljande parametrar skall kontrolleras resp. stéllas in fére indrifttagningen.
1. Maxvarde matomrade ("Menypunkt ,Maxfléde “ och menypunkt ,Enhet).

Utrustningen levereras med stoérsta mojliga maxvarde for matomradet, om inget annat
anges. Maxvarden for matomradet ar idealiska om de motsvarar en flddeshastighet pa 2 till 3
m/s. Stall in enheten Maxfléde (t.ex. m3/h eller I/s) under menypunkten ,Enhet* och sedan
maxvardet fér matomradet under menypunkten ,Maxfléde “. Lagsta mojliga och hogsta
moéjliga installbara maxvarden fér matomradet visas i nedanstaende tabell.
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Observera

Maxvardet fér matomradet ar fast installt i kalibrerad utrustning.

Maxvarde miatomrade
Bredd minimal (0,5 m/s) maximal (10 m/s)

3 0,2 I/min 4 I/min

4 0,4 I/min 8 I/min

6 1,0 I/min 20 I/min

8 1,5 I/min 30 I/min
10 2,25 |/min 45 |/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 l/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m’h 120 m%h
80 9 m*h 180 m%h
100 12 m°h 240 m*/h

Maxvarde miatomrade
Bredd minimal (0,5 m/s) maximal (10 m/s)

125 21 m°/h 420 m°/h
150 30 m*h 600 m*h
200 54 m/h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m¥h 2400 m°/h
350 165 m%/h 3300 m*h
400 225 m°/h 4500 m*/h
450 300 m*/h 6000 m*/h
500 330 m*/h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*h
700 660 m*/h 13200 m*h
800 900 m*h 18000 m*/h
900 1200 m%/h 24000 m*/h
1000 1350 m°/h 27000 m*/h

2. Stromutgang (menypunkt ,Strémutgang®)

Valj 6nskat stromomrade (0 ... 20 mAresp. 4 ... 20 mA)
3. Bussadressen maste stallas in pa utrustning med faltbuss (menypunkt ,Granssnitt®).
4. Impulsutgang (menypunkt ,Impuls“ och menypunkt ,Enhet®)

Valj férst enhet for raknare (t.ex m3 eller 1) under menypunkt ,Enhet‘for att kunna stélla in
antalet impulser per volymenhet. Darefter skall antalet impulser anges i menypunkt ,Impuls®.

5. Impulsbredd (menypunkt ,Impulsbredd®)

Impulsbredden kan stallas in mellan 0,1 ms och 2000 ms for extern hantering av
forekommande rakneimpulser vid klamma V8 och V9.

6. Systemnollpunkt (menypunkt ,Systemnollpunkt®)

Vatskan i matsensorn maste sta absolut stilla. Matvardessensorn maste vara helt fylld. Valj
menyn ,Systemnollpunkt®. Tryck sedan ENTER. Oppna ,automatiskt‘ med knappen STEP
och aktivera kalibreringen med ENTER. Under den automatiska kalibreringen raknar
matomvandlaren fran 255 till 0 i den andra displayraden. Darefter avslutas kalibreringen av
systemnollpunkt. Kalibreringen tar ca. 20 sekunder.
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7. Detektor tomt ror

(Menypunkt ,Detektor I. rér), i utrustning fr.o.m. bredd DN10

Matroret i matvardessensorn maste vara helt fyllt. Valj menyn ,Detektor I. rér®. Tryck sedan
ENTER. Oppna ,Kalibrering Detektor I. rér med knappen STEP och aktivera med ENTER.
En siffra visas i displayen. Andra detta varde med knappen STEP resp. DATA till vardet
2000 £ 25 Hz. Bekrafta detta varde med ENTER.

Tém rorledningen nu. Det visade kalibreringsvardet maste oka till installd varde i menyn
-Kopplingsgrans®“. Darmed ar tomrorsdetektorn kalibrerad.

@ Observera

l Samtliga data méste sparas efter avslutad parametrering. Oppna menypunkten ,Spara data i
ext. EEPROM" och spara med ENTER.

5 Parametrering

5.1 Datainmatning

Datainmatningen sker via knapparna (3) om huset ar dppet, om huslocket &r slutet sker
inmatningen med magnetstift (6) och magnetsensorer. Hall stiftet mot vardera NS-symbol for att
utféra funktionen.

Standardutférande

6—, © WAGNETR Al @ cooras
Fig. 29
1 Stickbart EEPROM 4 Magnetsensor STEP
2 Magnetsensor DATA/ENTER 5 Magnetsensor C/CE
3 Mandvreringsknappar 6 Magnet
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Under datainmatningen ar matomvandlare fortfarande online, dvs. strém- och impulsutgangarna
visar aktuell driftsstatus. De olika knappfunktionerna beskrivs nedan:

C/CE Véxla mellan driftslage och meny.
sTEPY STEP-knappen &r en av tva pilknappar. Bladdra framat i menyn med
STEP. Samtliga 6nskade parametrar kan dppnas.
DATAT DATA-knappen &r en av tva pilknappar. Bladdra bakat i menyn med
DATA. Samtliga 6nskade parametrar kan 6ppnas.
ENTER ENTER-funktionen aktiveras med simultan tryckning pa de bada
knapparna STEP och DATA. ENTER har féljande funktioner:
* Programmeringsskydd Till och Fran.
+ Oppna den parameter som skall férandras och bekréafta det nya valda
resp. installda vardet.
ENTER-funktionen ar endast aktiv i ca. 10 sek. Om ingen inmatning gors
inom dessa 10 sek. visar matomvandlaren det gamla vardet i displayen.
Utforande av ENTER-funktion vid anvandning av magnetstift
ENTER-funktionen utférs om DATA/ENTER-sensorn trycks langre an 3 sekunder. En blinkande
display betyder kvittering.
Man skiljer pa tvéa olika inmatningssatt for datainmatning:
* Numerisk inmatning
* Inmatning i tabellform
o Observera

Inmatningsvarden kontrolleras pa sannolikhet under datainmatningen och avvisas eventuellt
med motsvarande meddelande.

D184B133U02
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5.2 Inmatning av data i kort 6versikt
Vad skall géras Inmatning Displayinformation
Utgangsbasis “Processinformation” — V98.14 %
— V12.000 m®
1. Oppna meny. CICE En
valfri parameter visas
v
2. Soka parameter “Programmeringsskydd”. STEP eller DATA "Programskydd"
On
v
3. Inaktivera “Programmeringsskydd”. ENTER "Programskydd "
Direkt numerisk inmatning Inmatning i tabellform
Vad skall géras Inmatning Displayinformation Vad skall géras Inmatning Displayinformation
4. Soka parameter STEP eller Maxflode 4. Parameter STEP eller Undermeny
"Maxfléde". DATA 1800,00 m3h "Undermeny Enhet". DATA Enhet
v v
5. Andra parameter ENTER Maxfléde 5. Andra parameter ENTER Enhet Maxflode
"Maxfléde ". -m3h m®h. m3h
v v
Maxfléde 6. Soka onskat varde STEP eller Enhet Maxflode
6240,00m¥%h t.ex. m¥min. DATA m3/min
6. Inmatning av énskad AAA v
sifferfoljd. 6 x DATA 7. Bekrafta varde. ENTER "Vanta"
STEP
2 x DATA v
STEP x . =
4 x DATA 8. Nytt varde visas. Enherzrtﬁl\/llr:;;ﬂode
STEP v
STEP
10 x DATA 9. Lamna meny. CICE
STEP
STEP
v
7. Bekrafta varde. ENTER "Vanta"
8. Nytt varde visas. Maxfléde
v 6240,00 m¥h
9. Lamna meny. CICE
v v
10. Soka parameter “Programmeringsskydd”. STEP eller DATA "Programskydd "
Off
v
11. Aktivera “Programmeringsskydd” igen. ENTER "Programskydd "
On
v
12. Utgangsbasis Processinformation CICE —V98.14 %
(matomvandlare forblir online). —V12.000 m3
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Rp» Parametrering
5.3 Parameterdversikt
*Programskydd * _| *Programskydd * _| PP-Kod? I *Programskydd *
On | off | 0 | off
I
Programskykod | TidigavePP-Kod? | | Ny PP-Kod?
On [ o [ o
I
Text
Svenska
I
Undermeny _| Storlek _| Span Cs 6.25 Hz | Zero Cz 6.25Hz
Primary | DN250 10In | 56.123 % | 0.1203%
| Short model no. | Orderno.
| DEA4... | 000195368/X001
Maxfl. DN10m/s
1800.00 m*h
I
Maxfléde
400.00 m%h
I
Pulsfaktor
1.0000 /m?
I
Pulsbredd
30.000
I
Min.Fl. Cut-Off
1.000 %
I
Dampning
10.0000 s
I
Filter
On
I
Densitet
2.54300 g/cm®
System-Nollpunkt _[ System-Nollpunkt _[ System-Nollpunkt
3.5Hz | manual | automatic
I
Undermeny _[ Enhet  Maxflode _[ Enhet Summering _[ Enhetsfaktor
Enhet [ ifs [ m3 | 3785.41 liter
| Enhets | Prog. Enhet
| kgal /s /min /h | Utan densitet
Undermeny | Fel | Max. larm | Min. larm
Larm [0..3.. [ 130% [ 10%
I
Undermeny | Plint P7/G2 | Plint X1/G2
Prog. In/-utsign. | Summ larm | Anvands e;j.
I
Undermeny | strémutgang | lout vid larm
Stromutgang | 0-20mA [ 130%
I
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I
Undermeny | Kommunikation | Adress | Baudrate
Granssnitt | Asci [ o | 4800 Baud
I Kommunikation _[ Adress I Kommunikation
Hart | 000 | faltous PA
| Slavadress || IdentNr. Selector | Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Kommunikation | Slave Adr. | Function
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Undermeny | Sjalvtest | Sialvtest
Sjalvtest [ 1-ut | RAM (ASIC)
I
Undermeny | Tomrérsdetektor | I- uttomt rér | larm tomt rér
Tomrorsdetektor | On | 130% | On
|| Troskel Justera
2300 Hz Tomrérsdetektor
Undermeny | Summer. Verk->F | | Summer. Verk ->F | Uverlép ->F
Summer. Verk reset 4697.00 m* 250
_| Summer. Verk <- B _| Summer. Verk <- B _| Uverlép <- B
| reset | 625.000 m* | 004
| Rakneverk Total | Aterstélla
_| Standard | stromavbrott
Undermeny | 1. rad _| 2.rad | 1. rad multipl.
Display _I Q [Enhet] | Summer. Verk _I Q [Bargraph]
_| 2. rad multipl.
| TAG Nummer
Undermeny _| Driftfall _| Flédesriktning _| Flédesindikering
Driftfall | standard | Fram /Back | normal
[
Ladda data fr.
yttre EEPROM
I
Lagra data i
yttre EEPROM
I
Modellnummer 05/02
Komp.nummer B.12
I
TAG-nummer
I
Servicekod
o Observera

1

Information om utrustningens menyer finns i kapitel ,Parametrering” i bruksanvisningen.
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Felmeddelanden

6 Felmeddelanden

Nedanstaende lista 6ver felmeddelanden ger forklaringar for felkoder som visas i displayen.
Felkod 0 till 9, A, B. C férekommer inte vid datainmatning.

Felkod Férekommande systemfel Atgirder

0 Rorledning inte fylld Oppna ventiler, fyll ledningssystemet, kalibrera detektorn i
tomgangsavstangningen.

1 A/D-omvandlare Reducera genomflddet, stryp ventiler.

2 Positiv eller negativ referens for | Kontrollera anslutningsplatta och matomvandiare.

lag

3 Genomfléde stdrre an 130 % Reducera genomflodet, justera matomrade.

4 Extern avstangningskontakt har | Utgangsavsténgningen har aktiverats av pump- eller faltkontakt.

tryckts

5 Felaktigt RAM Programmet maste initialiseras pa nytt.

1. Fel 5 visas i display; 2. fel 5 Kontakta ABB kundtjanst.
visas endast i felbuffert Information: Felaktiga data i RAM, datorn gér en automatisk
Reset och laddar data frAn EEPROM igen.

7 Positiv referens fér hog Kontrollera signalkabel och magnetfaltaktivering.

8 Negativ referens for hdg Kontrollera signalkabel och magnetféltaktivering.

6 Fel >V Aterstall raknare inlopp eller ange ett nytt varde for forinstallining
raknare.

Fel raknare <R Aterstall raknare returlopp eller ange ett nytt varde for
forinstallning réknare.

Fel i raknare Defekt raknare i inlopp och utlopp eller differensraknare,
aterstall raknare inlopp/returlopp.

9 Felaktig aktiveringsfrekvens Kontrollera natfrekvensen vid hjalpstrom 50/60 Hz eller vid
AC/DC hjalpstrom, fel i digital signalplatta.

A MAX-larm gransvarde Reducera genomfléde.

B MIN-larm gransvarde Oka genomfléde.

C Sensordata ogiltiga Sensordata i externt EEPROM ar ogiltiga. Jamfoér uppgifterna
pa typskylten med data i undermenyn "Sensor". Om uppgifterna
stdmmer 6verens kan felmeddelandet terstéllas mit "Store
Primary". Om uppgifterna inte stdmmer éverens, ange forst
sensordata och avsluta med "Store Primary", kontakt ABB-
Service.

10 Inmatning > 1,00 Maxfldde DN > | Reducera matomrade Maxfléde .

10 m/s
11 Inmatning < 0,05 Maxfldde DN < | Oka matomrade Maxflode .
0,5 m/s

16 Inmatning > 10 % krypmangd Reducera inmatningsvérde.

17 Inmatning < 0 % krypméngd Oka inmatningsvérde.

20 Inmatning = 100 s ddmpning Reducera inmatningsvérde.

21 Inmatning < 0.5 s ddmpning Oka inmatningsvérde (i férhallande till aktiveringsfrekvens).

22 Inmatning > 99 adresser Reducera inmatningsvérde.

38 Inmatning > 1000 impulser/enhet | Reducera inmatningsvarde.

39 Inmatning < 0.001 impulser/enhet | Oka inmatningsvérde.
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Felkod Férekommande systemfel Atgirder

40 Max. raknarfrekvens Overskrids, |Reducera impulsvarde.

normad impulsutgang, varde (5
kHz)

41 Min. raknarfrekvens underskrids | Oka impulsvérde.

< 0,00016 Hz

42 Inmatning > 2000 impulsbredd Reducera inmatningsvarde.

43 Inmatning < 0.1 impulsbredd Oka inmatningsvarde.

44 Inmatning > 5.0 g/cm3 densitet Reducera inmatningsvarde.

45 Inmatning < 0.01 g/cm3 densitet | Oka inmatningsvérde.

46 Inmatning for hdg Reducera inmatningsvéarde impulsbredd.

54 Nollpunktsensor > 50 Hz Kontrollera jordning och jordningssignal. Kalibrering kan utféras
nar genomflédessensorn ar vattenfylld och vatskan star absolut
stilla.

56 Inmatning > 3000 kopplingsgréns | Reducera inmatningsvarde, kontrollera kalibrering "Detektor

detektor tomt rér tomt rér".

74/76 Inmatning > 130 % MAX - eller Reducera inmatningsvérde.

MIN-larm

91 Felaktiga data i EEPROM Ogiltiga data i internt EEPROM, atgard, se felkod 5.

92 Felaktiga data i ext. EEPROM Ogiltiga data (t.ex. Maxflode , dampning) i externt EEPROM,
tillganglighet mojlig. Férekommer nar funktionen "Spara data i
ext. EEPROM" saknas. Felmeddelandet raderas med
funktionen "Spara data i ext. EEPROM".

93 Ext. EEPROM felaktigt eller Tillganglighet inte mdjlig, komponent defekt. Om komponenten

saknas inte finns, maste aktuell och tillhérande externt EEPROM fér
genomflédesmataren anslutas ovanfér displayen.

94 Felaktig version for ext. Data ar inte aktuella for programversionen. En automatisk

EEPROM uppdatering av externa data utférs med funktionen "Ladda data
fran ext. EEPROM". Felmeddelandet raderas med funktionen
"Spara data i ext. EEPROM".

95 Felaktiga externa sensordata Se felkod C.

96 Felaktig version for EEPROM Data i EEPROM har en annan version an inbyggd programvara.
Felet aterstalls med funktionen "Update".

97 Felaktig sensor Sensordata i internt EEPROM é&r ogiltiga. Felet aterstalls med
funktionen "Load Primary". (se felkod C).

98 Version EEPROM felaktigt eller | Tillganglighet inte mojlig, komponenter defekta. Om

saknas komponenten inte finns, maste aktuell och tillhérande EEPROM
for genomflédesmataren anslutas.

99 Inmatning for hog Reducera inmatning.

Inmatning for lag Oka inmatning.
7 Bilaga
7.1 Ytterligare dokument

* Bruksanvisning (D184B132Uxx)

+ Datablad (D184S075Uxx)
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1 Turvallisuus

1.1  Yleista turvallisuudesta

Luvussa  “Turvallisuus® annetaan yleiskatsaus laitteen  kdytbéssad huomioitavista
turvallisuusndkokohdista.

Laite on valmistettu tekniikan talld hetkelld voimassa olevien sdantdjen mukaan ja on
kayttoturvallinen. Se on tarkastettu ja tehtaalta lahdettdessa se on ollut moitteettomassa
kunnossa. Taman kayttdturvallisen tilan saavuttamiseksi taytyy huomioida ja noudattaa
ohjeessa olevia tietoja seka voimassa olevia dokumentaatioita ja todistuksia.

Laitetta kaytettdessa taytyy ehdottomasti noudattaa yleisia turvallisuusmaarayksia. Yleisten
ohjeita taydentamaan on ohjeen yksittdisissa luvuissa tapahtumien tai kasittelyohjeiden
kuvauksia konkreettisten turvallisuusohjeiden kanssa.

Vain turvallisuusohjeita noudattamalla mahdollistetaan optimaalinen henkiléston seka
ymparistdn suojaus vaaroilta ja laitteen turvallinen ja hairiéton kaytto.

1.2 Maaraystenmukainen kaytto

Tama laite on tarkoitettu seuraaviin tarkoituksiin:

+ Sahkoa johtavien nestemaisten, puuromaisten tai pastamaisten aineiden edelleen
toimitukseen.

+ Kayttétilavuuden tai massayksikoiden lapivirtauksen mittaukseen (vakiona pysyvalla
paineella / lampatilalla), kun yksi fysikaalinen massayksikko valittiin.

Maaraystemukaiseen kayttéon kuuluvat myds seuraavat kohdat:
+ tassa ohjeessa olevat ohjeet on huomioitava ja niitd on noudatettava.
+ teknisia raja-arvoja taytyy noudattaa, katso luku "Tekniset raja-arvot".

« Sallittuja mittausaineita tulee noudattaa, katso luku "Sallitut mittausaineet".

1.3 Maiaraystenvastainen kaytto

Laitteen seuraavat kaytot ovat kiellettyja:

+ Kaytto elastisena tasauskappaleena putkistoissa, esim. putkisiirtymien, putkivarindiden,
putkilaajentumien jne. kompensointiin.

* Nousuapuna kayttaminen, esim. asennustarkoituksiin.
+ Kayttd ulkoisten kuormien pidikkeend, esim. putkistojen pidikkeena jne.

+ Aineiden laittaminen paalle, esim. tyyppikilven paallemaalaaminen tai osien hitsaaminen tai
juottaminen.

+ Aineen poisto, esim. poraamalla koteloa.

Korjaukset, muutokset ja lisdykset tai varaosien asennus on sallitua ainoastaan ohjeessa
kuvatuissa puitteissa. Muista toimenpiteista taytyy sopia ABB Automation Products GmbH:n
kanssa. Tama ei koske ABB:n valtuuttamissa ammattikorjaamoissa tehtavia korjauksia.
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1.4 Tekniset raja-arvot

Laite on méaaritetty kaytettavaksi ainoastaan tyyppikilvessa ja tietolehdissa mainittujen teknisten
raja-arvojen sisalla.

Seuraavia teknisia raja-arvoja on noudatettava:

Sallittu paine (PS) ja sallittu mitta-ainelampétila (TS) ei saa ylittaa paine-lampdtila-arvoja
(p/T-Ratings).

Maksimaalista kayttélampdétilaa ei saa ylittaa.
Sallittua ymparistdlampdtilaa ei saa ylittaa.
Kotelointiluokka taytyy huomioida kaytén yhteydessa.

Lapivirtausvastaanotinta ei saa kayttda voimakkaiden sdhkdmagneettisten kenttien esim.
moottoreiden, pumppujen, muuntajien yms. lahelld. Vahimmaisetaisyytta n. 100 mm taytyy
noudattaa. Asennettaessa terasosille (esim. teraskannattimien) taytyy noudattaa
vahimmaisetaisyyttd 100 mm (nama arvot maaritettiin normeihin IEC801-2 tai IECTC77B
nojautumisen yhteydessa).

1.5 Sallitut mitattavat aineet

Mitattavia aineita kaytettdessa on huomioitava seuraavat kohdat:

Kayttda saadaan ainoastaan sellaisia mitattavia aineita (nesteita), joiden yhteydessa on
tekniikan tason tai kayttajan kayttokokemusten perusteella varmistettu, ettd
kayttéturvallisuuteen vaadittavien, mitattavan aineen kanssa kosketuksiin joutuvien
rakenneosien kemiallisiin ja fysikaalisiin ominaisuuksiin ei vaikuteta kayttéajan aikana. Naita
rakenneosia ovat mittaelektrodit, mahd. maadoituselektrodit, verhous, mahd. suojalevy ja
mahd. suojalaippa.

Mitattavia aineita (nesteitd), joiden ominaisuuksia ei tunneta tai hiovia aineita saadaan
kayttaa ainoastaan silloin, kun kayttaja voi saanndllisella ja soveltuvalla tarkastuksella
varmistaa laitteen turvallisen kunnon.

Tyyppikilvessa annetut tiedot taytyy huomioida.

1.6 Omistajan velvollisuudet

Ennen sydvyttdvien ja hankaavien mittausaineiden kayttdmistd omistajan on oltava selvilla
kaikkien mittausaineisiin koskevien osien kestavyydestd. ABB on tukena valintaa tehtdessa,
muttei voi ottaa siitd vastuuta.

Omistajan on otettava ehdottomasti huomioon maassa voimassa olevat, sahkolaitteiden
asennusta, toimintatarkastusta, korjausta ja huoltoa koskevat maaraykset.

1.7 Henkil6ston patevyys

Ainoastaan koulutettu, laitteiston valmistajan valtuuttama, ammattihenkilésté saa suorittaa
laitteen asennuksen, kayttéonoton ja huollon. Ammattihenkildéston taytyy lukea ja ymmartaa
tdma ohje ja noudattaa siind annettuja ohjeita.

D184B133U02
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1.8 Turvallisuusohjeet asennusta varten

Huomioi seuraavat ohjeet:

» Lapivirtaussuunnan taytyy vastata laitteella olevaa merkintaan, jos sellainen on.
* Noudata kaikilla laipparuuveilla maksimaalista kiristystiukkuutta.

* Asenna laite iiman mekaanista jannitetta (vaanto, taivutus).

* Asenna laippa-/ valilaippalaitteet suuntaistasaisten vastalaippojen kanssa.

+ Asenna laitteet ainoastaan tarkoitettuihin kayttdolosuhteisiin ja ainoastaan soveltuvien
tiivisteiden kanssa.

» Varmista laipparuuvit ja mutterit putkistovarindiden yhteydessa.

1.9 Turvallisuusohjeet sdhkdéasennusta varten

Sahkdgliitannan saa tehda ainoastaan valtuutettu ammattihenkilosta sahkokytkentakaavioiden
mukaisesti.

Ohjeessa olevat ohjeet sahkaliitantaa varten on huomioitava, koska muuten voidaan vaikuttaa
sahkodiseen kotelointiluokkaan.

Maadoita mittausjarjestelma vaatimusten mukaisesti.

1.10 Turvallisuusohjeet kayttoa varten

Kuumien nesteiden virratessa voi pintaan koskettamisista aiheutua palovammoja.

Aggressiiviset tai hapettavat nesteet voivat johtaa verhousten tai elektrodien vaurioihin. Paineen
alaiset nesteet voivat tdman seurauksena tulla ennenaikaisesti ulos.

Laippatiivisteiden tai prosessiliitantatiivisteiden (esim. aseptinen putkiruuviliitos, Tri-Clamp tms.)
vasymisen seurauksena voi paineen alaista ainetta tulla ulos.

Sisaisia lattatiivisteita kaytettaessa voivat ne haurastua CIP/SIP-prosessien johdosta.

1.11 Tarkastuksen ja huollon turvallisuusohjeet

Varoitus — Henkil6ihin kohdistuva vaara!

Kotelokannen ollessa avattuna on poistettu EMC- ja kosketussuoja. Kotelon sisalla on
kosketusvaarallisia virtapiireja.

Taman takia ennen kotelokannen avaamista lisdenergia on kytkettava pois paalta.

Varoitus — Henkiléihin kohdistuva vaara!
Tarkastusruuvi (kondensaattinesteen poistamiseen) voi laitteiden = DN 450 yhteydessa olla

paineen alainen. Ulosruiskuva aine voi aiheuttaa vakavia vammoja.
Kytke putkisto ennen tarkastusruuvin avaamista paineettomaksi.
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2 Kuljetus

2.1 Tarkastus

Kuntoonpanoty6t saa tehda vain koulutettu henkildsto.

Ennen laitteen purkamista se ja tarvittaessa laheiset johtimet tai sailiét on tehtava
paineettomiksi.

Tarkista ennen laitteen avaamista, kdytetddnkd mittausaineina vaarallisia aineita. Laitteessa
voi olla mahdollisesti vaarallisia loppujaamia ja ne voi avattaessa tyontya ulos.

Sikali kuin omistajan vastuun piiriin on suunniteltu, seuraaviin kohtiin on tehtava saanndollinen
tarkastus:

- painelaitteen painekantavat seinamat / vuoraus
- mittaustekninen toiminta
- tiiviys

- kuluminen (korroosio)

Laitteet on ennen asennusta tarkastettava mahdollisten vaurioiden varalta, jotka ovat
aiheutuneet epaasianmukaisen kuljetuksen seurauksena. Kuljetusvauriot taytyy kirjata
rahtipapereihin. Kaikki vahinkovaatimukset on esitettava huolintaliikkeelle viipymattd ja ennen
asennusta.

2.2 Yleiset ohjeet kuljetusta varten

Huomioi seuraavat kohdat kuljetettaessa laitetta mittauspaikkaan:

Painopiste voi laitteesta riippuen sijaita keskipisteen ulkopuolella.

PTFE/PFA verhoiltujen laitteiden prosessiliitdntdjen asennetut suojalevyt tai suojukset
saadaan poistaa vasta juuri ennen asennusta. Talldin on huolehdittava siita, ettad verhousta
ei leikata tai vaurioiteta, jotta mahdolliset vuodot valtetaan.

Laippalaitteita ei saa nostaa mittausmuuntajakotelolta tai litdntakotelolta.

D184B133U02
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2.3 Laippalaitteiden kuljetus, pienemmat kuin DN 450

Varoitus — luiskahtavasta mittalaitteesta aiheutuva loukkaantumisvaara!

Koko mittalaitteen painopiste voi olla korkeammalla kuin kannatushihnan molemmat
kiinnityspisteet.

Huolehdi siita, etta laite ei kuljetuksen aikana pyori tai liu'u tahatomasti. Tue mittalaitetta
sivulta.

Kaytd pienempien kuin DN 450 laippalaitteiden kuljetukseen kannatushihnaa. Aseta

kannatushihna laitteen nostamiseksi molempien prosessiliitantdjen ympari. Valta ketjuja, koska
ne voivat vaurioittaa koteloa.

G00016

G00018

Kuva 2: Laippalaitteiden kuljetus, suuremmat kuin DN 400
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3 Asennus

3.1 Asennusedellytykset

Laite arvioi lapivirtauksen molempiin suuntiin. Tehtaalla on maaritetta

eteenpainvirtaussuunta, kuten kuvassa Kuva 3

naytetaan.

(=1 4=

[— ]

G00156

Kuva 3

Seuraavat kohdat on huomioitava:

3.1.3 Pystysuorat putket

« Pystysuora asennus hiovia aineita mitattaessa, lapivirtaus
paaasiassa alhaalta ylspain.

G00039

Kuva 6

3.1.4 Vaakasuorat putket

» Mittaputken taytyy olla aina tayteen taytetty.
«  Putken pienoinen nousu on tarkoitettu kaasunpoistoa varten.

G00038

Kuva 7

3.1.5 Vapaa sisaan- tai ulostulo

+ A3 vapaan ulostulon yhteydessé asenna mittalaitetta
korkeimmalle kohdalle tai putkiston ulosvirtaavalle puolelle,
mittaputki virtaa tyhjaksi, ilmakuplia voi muodostua (1).

* Vapaan sisdan- tai ulostulon yhteydessa on alijohto, jotta putkisto
on aina taytettyna (2).

3.1.1 Elektrodiakseli
Elektrodiakseli (1) mahdollisimman vaakasuorassa tai enintaan 45°
kierretyna.
max. 45°
G00041
Kuva 4

3.1.2 Sisaan- ja ulostuloreitti

G00040

Sisadntuloreitti suora Ulostuloreitti suora

>3 x DN >2x DN

DN = vastaanottimen nimellishalkaisija

Ala asenna varusteita, kaaria, venttiileité jne. suoraan
mittaputken eteen (1).

Luukut taytyy asentaa siten, etta luukkusivu ei ulotu
lapivirtausvastaanottimen sisaan.

Venttiilit tai muut poiskytkentalaitteet pitaisi asentaa
ulostuloreitille (2).

Mittatarkkuuden sailyttdmiseksi téytyy huomioida sisaan- ja
ulostuloreitit.

Kuva 8

3.1.6 Asennus pumppujen laheisyyteen

*  Muuntimilla, jotka asennetaan pumppujen tai muiden varinéita
aiheuttavien laitteiden lahelle, on tarkoituksenmukaista kayttaa
mekaanisia varahtelyn tasaajia.

G00037
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Kuva 5

Kuva 9
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3.2 Asennus

3.21 Tuennat nimellishalkaisijoiden ollessa yli DN 400

Huomio — rakenneosien vaurioituminen!

Tuennan ollessa vaara voi koteloa painua sisaan ja sisalla olevat magneettikelat voivat
vaurioitua.
Aseta tuet kotelon reunalle (katso nuolet kuvassa).

Nimellishalkaisijaltaan yli 400 laitteet taytyy asettaa tuen kanssa riittdvan kantavalle
perustukselle.

Z

G00019

Kuva 10: Tuenta nimellishalkaisijoiden ollessa yli DN 400

3.2.2 Yleiset ohjeet asennusta varten

1

Asennuksen yhteydessa on huomioitava seuraavat kohdat:

« Mittaputken taytyy olla aina tayteen taytetty.

+ Lapivirtaussuunnan taytyy vastata merkintaan, jos sellainen on.

+ Kaikilla laipparuuveilla taytyy noudattaa maksimaalista kiristystiukkuutta.
* Asenna laite ilman mekaanista jannitettd (vaanto, taivutus).

« Asenna laippa-/ valilaippalaitteet suuntaistasaisten vastalaippojen ja ainoastaan soveltuvien
tiivisteiden kanssa.

+ Kayta mitattavaa ainetta ja sen lampdtilaa kestavasta materiaalista valmistettua tiivistetta.

« Tiivisteet eivat saa ulottua lapivirtausalueelle, koska mahdolliset pyorteet vaikuttavat
laitteiden tarkkuuteen.

» Putkijohdot eivat saa aiheuttaa laitteelle ei sallittuja voimia tai momentteja.

» Poista johtojen ruuviliitannodissa olevat sulkutulpat vasta sdhkéjohdon asennuksen
yhteydessa.

» Asenna erillinen mittausmuuntajan (MAG-XE) mahdollisimman varinattdémaan paikkaan.
Al altista mittausmuuntajaa suoralle auringonséteilylle, kayté tarvittaessa aurinkosuojaa.

* Huomioi asennuspaikan valinnan yhteydessa, etta kosteutta ei voi paasta liitdnta- tai
mittausmuuntajatilaan.

Ohje
Lisdinformaatioita asennusedellytyksiin ja IDM:n asennukseen 16ytyy laitteen tietosivulta.

10 - FI
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3.2.3 Mittaputken asennus

Laite voidaan asennusedellytykset huomioon ottaen asentaa halutulle kohdalle putkistoon.
Huomio - laitteen vaurioituminen!

Laippaan tai prosessiliitantatiivisteihin ei saa kayttaa grafiittia, koska sen seurauksena voi
tietyissa tilanteissa mittaputken sisapinnalle muodostua sahkoa johtava kerros. Putkistojen
alipaineiskuja pitaa valttaa verhousteknisista syista (PTFE-verhous). No voivat johtaa laitteen
tuhoutumiseen.

1. lrrota suojalevyt, jos olemassa, oikealta ja vasemmalta mittaputkesta. Talldin on
huolehdittava siitd, etta laipan verhousta ei leikata tai vaurioiteta, jotta mahdolliset vuodot
valtetdan.

2. Aseta mittaputki suuntaistasaisesti ja keskitetysti putkistojen valiin.

3. Aseta tiivisteet pintojen valiin.

Ohje
Optimaalisten mittaustulosten saavuttamiseksi, taytyy huomioida lapivirtausvastaanottimen ja
mittaputken keskitetty sopeuttaminen.

4. Aseta sopivat ruuvit luvun "Kiristystiukkuustiedot" mukaisesti reikiin.
5. Rasvaa kierrepultit kevyesti.

6. Kiristd mutterit ristiin seuraavan kuvan mukaisesti. Huomioi kiristystiukkuudet luvun
"Kiristystiukkuudet" mukaisesti!

Ensimmaisessa vaiheessa on kiristystiukkuudesta kiristettdva n. 50%, toisessa vaiheessa n.
80% ja vasta kolmannessa vaiheessa on kiristettdva maks. kiristystiukkuteen. Maksimaalista
kiristystiukkuutta ei saa ylittaa.

G00034

Kuva 11
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3.24 Kiristystiukkuustiedot
Nim e PETEEt Viili- I:Iruoust:;:?t
Nim.halk.DN - Ruuvit malli DE41F, . . e .
paine DE43F laippalaitteet | liitannat malli
DE21, DE23
mm | tuuma PN Nm Nm Nm
3-8 %" 40 4 xM12 8 2,3 6,5
10 %" 40 4 xM12 8 7 6,5
15 2 40 4 xM12 10 7 9
20 Ya" 40 4 xM12 16 11 20
25 1" 40 4 xM12 21 15 32
32 1%4" 40 4 x M16 34 26 56
40 1%%" 40 4 x M16 43 33 80
50 2" 40 4 x M16 56 46 30
65 2" 40 8 x M16 39 30 42
80 3" 40 8 x M16 49 40 100
100 4" 16 8 x M16 47 67 125
125 5" 16 8 x M16 62
150 6" 16 8 x M20 83
200 8" 16 8 x M20 81
250 10" 16 8 x M24 120
300 12" 16 8 x M24 160
350 14" 16 16 x M24 195
400 16" 16 16 x M27 250
500 20 10 20 x M24 200
600 24" 10 20 x M27 260
700 28" 10 24 x M27 300
800 32° 10 24 x M30 390
900 36" 10 28 x M30 385
1000 40“ 10 28 x M33 480
3.3 Maadoitus
3.3.1  Yleiset informaatiot maadoitukseen
Huomioi maadoituksen yhteydessa seuraavat kohdat:
+ Kaytd maadoitukseen mukana toimitettua vihred/keltaista johtoa.
* Yhdista lapivirtausvastaanottimen maadoitusruuvi (laipalla ja mittausmuuntajakotelolla)
kayttépaikan maadoitukseen.
+ Liitantakotelo tai COPA-kotelo taytyy myds maadoittaa.
* Muoviputkien tai eristetysti verhoiltujen putkistojen maadoitus tapahtuu maadoituslevyn tai
maadoituselektrodien kautta.
+ llmenevien vierashairitjannitteiden yhteydessa on muuntimen eteen ja taakse asennettava
yksi maadoituslevy.
+ Mittausteknisista syista pitda kayttopaikan maadoituksen potentiaalin olla sama putkiston
potentiaalin kanssa.
+ Ylimaarainen maadoitus liitdntaliittimien kautta ei ole tarpeellista.
o Ohje
1 Mikali lapivirtausvastaanotin asennetaan eristavalla verhouksella varustettuun muovi-,
kiviaines- tai putkijohtoon, voi tietyissa tilanteissa ilmeta tasausvirtoja maadoituselektrodien
kautta. Pidempiaikaisesti voi lapivirtausvastaanotin tuhoutua tdman seurauksena, koska
maadoituselektrodit puretaan sahkdkemiallisesti. Naissa tapauksissa maadoitus taytyy
suorittaa maadoituslevyjen kautta.
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G00115

Laipparakenne Valilaipparakenne

Kuva 12

3.3.3 Metalliputki I6ysien laippojen kanssa

G00116
Laipparakenne Valilaipparakenne
Kuva 13
3.3.4 Ei-metalliset putket tai eristavalla verhouksella varustetut putket
|
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Laipparakenne Valilaipparakenne
Kuva 14
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3.3.5 Muunnin jaloteras-rakenteisena malli DE 21 ja DE 23

Maadoitus suoritettu kuvassa esitetylla tavalla. Mitattava aine on maadoitettu sovitinkappaleen
(1) kautta, niin ettd ylimaarainen maadoitus ei ole tarpeen.

G00118

Kuva 15

3.3.6 Kova- tai pehmeakumiverhouksella varustettujen laitteiden maadoitus

Nailla laitteilla on nimellishalkaisijasta DN 125 alkaen verhoukseen integroitu johtokykyinen
elementti. Tdma elementti maadoittaa mitattavan aineen.

3.3.7 Maadoitus suojalevylla varustetuilla laitteilla
Suojalevyt toimivat mittaputkiverhouksen reunasuojina, esim. hankaavien aineiden yhteydessa.
Taman liséksi ne tayttavat maadoituslevyn toiminnon.

+ Liita suojalevy muovisen tai eristetysti verhoillun putkijohdon yhteydessa kuten sdhkoinen
maadoituslevy.

3.3.8 Johtokykyisen PTFE-maadoituslevyn maadoitus

Nimellishalkaisija-alueelle DN 10 ... 150 on lisdvarusteena saatavana johtokykyisestd PTFE:sta
valmistettuja maadoituslevyja. Asennus tapahtuu samoin kuin tavanomaisten maadoituslevyjen
yhteydessa.

14 - FI FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02
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3.4 Sahkoliitanta
3.4.1 Signaali- ja heratysvirtajohdon viimeistely
Viimeistele johto kuvan mukaisesti.
o Ohje
l Kayta piuhanpaan holkkeja!
80
15,5 75
17 |
%47
pra— -
G00162
Kuva 16
A 1 B —
X 2 XX 5
3 3
4 4
G00160
G00161
Mittausmuuntajapuoli Muunninotinpuoli
Kuva 17
1 mittapotentiaali, keltainen 4 signaalijohto, sininen
2 valkoinen 5 SE-liitin
3 signaalijohto, punainen
o Ohje
l Suojaukset eivat saa koskettaa toisiinsa, koska muuten tapahtuu signaalioikosulku.
D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) FI-15
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Huomioi asennuksen yhteydessa seuraavat kohdat:

+ Signaali- ja heratysvirtajohto johtaa ainoastaan muutaman millivoltin jannitesignaalia ja se
taytyy tdman vuoksi asentaa lyhyimmalle matkalle. Signaalijohdon maksimaalinen sallittu
pituus on 50 m.

» Suurempien sellaisten sahkdisten koneiden ja kytkentdelementtien laheisyytta, jotka
aiheuttavat hajakenttia, kytkentaimpulsseja ja induktioita. Mikali tama ei ole mahdollista,
asenna signaali- ja heratysjohto metalliputkeen ja liitéd se kayttdpaikan maadoitukseen.

* Asenna johdot hairidsuojattuina ja aseta kayttdpaikan maadoituspotentiaalille.

+ Ala ohjaa signaalijohtoa haaroitusrasioiden tai kytkentaalustojen kautta. Signaalijohtimien
(punainen ja sininen) rinnalla ohjataan suojattu heratysvirtajohto (valkoinen), siten etta
muuntimen ja mittausmuuntajan valille tarvitaan vain yksi johto.

+ Suojaukseen magneettista sirottelua vastaan johto sisaltda ulkoisen hairidsuojauksen, joka
litetaan SE-liittimelle.

+ Asennettaessa on huolehdittava siita, etta
johto asennetaan vesisakin (1) kanssa. 1
Kohdista pystysuoran asennuksen
yhteydessa johtoruuviliitokset alaspain. ﬂ , LT
—_ G00058
Kuva 18

3.4.2 Signaali- ja heradtysjohtoliitanta mallille FXE4000 (MAG-XE)

Muunnin on signaali- / heratysvirtajohdon V2 N
(osanumero D173D025U01) kautta yhteydessa H H
mittausmuuntajaan. Muuntimen keloille G} ot G}
syotetaan heratysjannite mittausmuuntajan e[ | o
liittimien M1/M2 kautta. Liita signaali- 1 1[2][s ffl
/heratysvirtajohto kuvan mukaisesti \b‘ o
muuntimelle. 2
1 punainen 3
2 sininen ™~ 7
3 keltainen 4 -@- {J:f}
4 SE-liitin i —1J
5 signaalijohto x. : . j/
6 maadoitusliitants S —
7 valkoinen
5
6
G00144
Kuva 19
Liitinnimitys Liitanta
1+2 Piuhat mittasignaalia varten.
3 Sisempi mukana ohjattu punos (keltainen), mittapotentiaali.
M1 + M2 Magneettikenttdheratyksen liitannat.
SE Ulompi johtoeristys.
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3.4.3 Liitanta suojaluokan IP68 yhteydessa

Suojaluokan IP68 muuntimilla saa maksimaalinen tulvimiskorkeus olla 5 m. Toimituksen
kuuluva johto (TN D173D025U01) sisaltda upotuskykyyn asetetut vaatimukset.

B
[

I

G00171

Kuva 20

1 Maks. tulvimiskorkeus 5 m

3.4.3.1 Liiténta

Kayta muuntimen ja mittausmuuntajan yhdistykseen signaalijohtoa D173D025U01.
Liitd signaalijohto muuntimen liitdntakoteloon.
Ohjaa johto litantakotelosta maksimaalisen 5 metrin tulvimiskorkeuden yli.

Kirista johdon ruuviliitos.

o bk w0 DN =

Sulje liitdntékotelo huolellisesti. Huomioi kannen tiivisteen oikea asettuminen.

Varovasti — rakenneosien vaurioituminen!
Signaalijohdon vaippaa ei saa vaurioittaa. Ainoastaan taten muuntimen suojaluokka IP68

sailyy.
o Ohje
l Valinnaisesti muunnin voidaan tilata siten, ettd signaalijohto on jo liitettynd muuntimeen ja

valettuna liitantakoteloon.

3.4.3.2 Liitantidkotelon valaminen
Paikan paalla tapahtuva liitantakotelon jalkikateista valamista varten on kaytettavissa erillisena
tilattava 2-komponentti-valumassa (tilausnumero D141B038U0O1). Valu on mahdollista
ainoastaan vaakasuoraan asennettujen muuntimien yhteydessa.

Huomioi kasittelyn yhteydessa seuraavat ohjeet.

Varoitus — Yleiset vaarat!

Valumassa on myrkyllistd — huomioi soveltuvat suojatoimenpiteet!

Vaaraohjeet: R20, R36/37/38, R42/43

Terveydelle haitallista hengitettdessa, valta suoraa ihokosketusta, arsyttaa silmia!
Turvallisuusneuvot: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Kayta soveltuvia suojakasineita, huolehdi riittavasta tuuletuksesta.

Huomioi valmistajan ohjeet, ennen esivalmistelujen aloittamista.

D184B133U02 FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) FI-17
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Esivalmistelu

Vala vasta suoritetun asennuksen jalkeen kosteuden sisdanpaasyn valttdmiseksi. Tarkasta
tata ennen kaikkien liitdntdjen oikea sijainti ja kiinnitys.

Al tayta liitantakotelo liian korkealle — pida valumassa etaalla O-renkaasta ja
tiivisteesté/urasta (katso alla oleva kuva).

Valta valumassan paasya suojaputkeen NPT %5":n (jos kdytetaan) asennuksen yhteydessa.

Toiminnan kulku

I

N

Leikkaa valumassan suojavaippa auki (katso pakkaus).

Avaa yhdyskiinnike kovettimen ja valun alueelta.

Sekoita molemmat komponentit taydelliseen yhdenmukaistukseen saakka.

Leikkaa pussi yhdesta kulmasta auki. K&sittele sisaltd taman jalkeen 30 minuutin sisalla.
Tayté valumassaa varovasti liitdntékoteloon liitdntajohdon yli.

Ennen litdntdkannen huolellista sulkemista pitaisi odottaa muutama tunti kaasunpoistumista
ja kuivumista varten.

Havita pakkausmateriaali ja kuivapussi ymparistoystavallisesti.

G00167

Kuva 21

1

Pakkauspussi 4 Valumassa

2 Kuivapussi 5 Tayttokorkeus
3 Kiinnike
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3.4.4 Liitantakaaviot
3.4.41 FXE4000 (COPA-XE), analoginen kommunikaatio (mukaan lukien HART)
b)|10 | 9
a)|Cco|E9 2- |1+
VO |V8|P7|G2|X1| + N | L T
R i —
1 2 3 4 5 PE
6 = G00061
Kuva 22
1 a) Standardoitu impulssiulostulo, passiivinen:
Impulssileveys sadadettavissa 0,1 - 2000 ms, liittimet V8, V9, toiminto E9, C9
Optoerottimen tiedot: f,ax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V=S U <30V,
OMA<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA
a) Standardoitu impulssiulostulo, aktiivinen:
Impulssileveys sdadettavissa 0,1 - 2000 ms, liittimet V8, V9, toiminto 9, 9
20 mA <1150 mA, fnax <4 Hz, impulssileveys < 50 ms, impulssi T4gy < 25 ms;
toimintasuhde 1:4 (Ton : Tofr), fnax D kHz, 2MA<1<20mA; 16 V=U<30V
2 Kytkentaulostulo:
Toiminto valittavissa ohjelmiston kautta jarjestelmavalvonnalle, tyhja mittaputki, maks.-
min.-halytys tai V/R signalisointi*, liittimet G2, P7
Optoerottimen tiedot: f,.x 5 kHz,
OVSUCELS2V, 16VSUCEHS3OV;
O0mMA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA
3 Kytkentasisaantulo:
Toiminto valittavissa ohjelmiston kautta ulkoisena ulostulon poiskytkenténa, ulkoinen
laskimen palautus, ulkoinen laskimen pysaytys, liittimet G2, X1
Optoerottimen tiedot: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ
4 Virtaulostulo:
Saadettava, liittimet +/-, kuorma < 600 Q virralla 0/4 ... 20 mA
Kuorma < 1200 Q virralla 0/2 ... 10 mA, kuorma < 2400 Q virralla 0/4 ... 5 mA
Lisavaruste: HART-protokolla
5 Lisaenergia:
katso tyyppikilpi
6 Toiminnallinen maadoitus

*) Toimituksen yhteydessa valittuna on toiminto “esikulkusignalisointi®.

D184B133U02
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), digitaalinen kommunikaatio
Koskee véaylia PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

1 PA+| PA- )
2| ux|ve|P7| Al B |+ |-]|]|2]1+
|
3|ux|ve|P7|+vD| A | B |GND | N | L ;
©) T
4 FF+| FF- T PE W

6 = G00064

Kuva 23

1 PROFIBUS PA:
Liittimet PA+, PA-: Liitdnta vaylalle PROFIBUS PA normin IEC 61158-2 (Profil 3.0)
mukaan, U =9-32V, | =13 mA (normaalikayttd); 17 mA (virhetapauksessa / FDE)
2 ASCIl-protokolla (RS485):
Liittimet Ux, V8: Standardoitu impulssiulostulo, passiivinen (optoerotin),
impulssileveys saadettavissa 0,1 - 2000 ms
Optoerottimen tiedot: fax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V< Ugey <30V,
OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA
Liittimet Ux, P7: kytkentaulostulo, toiminto valittavissa ohjelmiston kautta esim.
jarjestelmavalvonnalle, tyhja mittaputki, maks.-min.-halytys tai V/R signalisointi
Optoerottimen tiedot: fax 5 kHz, 0V <Ucg <2V, 16 V < Ugey <30V,
OmA<Icen =<0,2mA, 2 mA < Ige. <220 mA
Liittimet A, B: sarjaliittyma RS485 kommunikaatioon ASCII-protokollan kautta
Liittimet +,-: virtaulostulo, liittimet: +/-, kuorma < 600 Q virralla 0/4 — 20mA
3 PROFIBUS DP:
kuten rakenne 2, kuitenkin liittimet +VD, A, B, GND liitanta vaylalle PROFIBUS DP normin
EN 50170 mukaaan

4 FOUNDATION Fieldbus:

Liittimet FF+, FF Liitanta vaylalle FOUNDATION Fieldbus (H1) normin IEC 61158-2
mukaan, U =9...32V, | = 13 mA (normaalikayttd); 17 mA (virhetapauksessa / FDE)

5 Lisaenergia:
katso tyyppikilpi
6 Toiminnallinen maadoitus
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analoginen kommunikaatio (mukaan lukien HART)

A 10| 9

co|E9 2|1+
vo|vs|p7|a2|x1] + | -

o

[mi|mz|as| 2| 1]1s|s]| §
]

ks

—

- & A5

——

}H

11

Ja \_/

oL [vle] 2101 [l=|B

G00065

Kuva 24

1

> © N o

*

~

a) Standardoitu impulssiulostulo, passiivinen:

Impulssileveys saadettavissa 0,1 - 2000 ms, liittimet V8, V9, toiminto E9, C9
Optoerottimen tiedot: fax 5 kHz, 0V <Ucg <2V, 16 V < Uy <30V,

OmA=< lcen < 0,2mA,2mA=< lceL < 220 mA

a) Standardoitu impulssiulostulo, aktiivinen:

Impulssileveys saadettavissa 0,1 - 2000 ms, liittimet V8, V9, toiminto 9, 9

20 mA < 1= 150 mA, fax < 4 Hz, impulssileveys < 50 ms, impulssi T4gy < 25 ms;
toimintasuhde 1:4 (Ton : Toft), fnax D kHz, 2 mMA<1<20mA; 16 V<U<30V
Kytkentaulostulo:

Toiminto valittavissa ohjelmiston kautta jarjestelméavalvonnalle, tyhja mittaputki, maks.-
min.-halytys tai V/R signalisointi*, liittimet G2, P7

Optoerottimen tiedot: fax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 V=SUc =30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Kytkentasisaantulo:

Toiminto valittavissa ohjelmiston kautta ulkoisena ulostulon poiskytkentana, ulkoinen
laskimen palautus, ulkoinen laskimen pysaytys, liittimet G2, X1

Optoerottimen tiedot: 16 V<U <30V, Ri =2 kQ

Virtaulostulo:

Saadettava, liittimet +/-, kuorma < 600 Q virralla 0/4 ... 20 mA

Kuorma < 1200 Q virralla 0/2 ... 10 mA, kuorma < 2400 Q virralla 0 ... 5 mA
Lisavaruste: HART-protokolla

Lisaenergia:

katso tyyppikilpi

Toiminnallinen maadoitus

Valkoinen 9 Punainen 11 Terdssuojaus
Sininen 10 Keltainen
Mittausmuuntaja B Muunnin

Toimituksen yhteydessa valittuna on toiminto “esikulkusignalisointi®.

D184B133U02
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), digitaalinen kommunikaatio
Koskee vaylia PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCII

PA+| PA-

ux|ve|pPr| Al B |+ |- |]2]+ —
ux| va| P7[+vD| A | B [eND[| N | L

Fre| FF- T [m1|mz|2s| 2| 1]1s] 3]

Fe
<,,|||—|

>-th—\

— < 50m

@g splan IS

11

\
J=\_]
|

1 00 [0 B6|s

G00066

Kuva 25

1

> 0 N O

PROFIBUS PA:

Liittimet PA+, PA-: Liitanta vaylalle PROFIBUS PA normin IEC 61158-2 (Profil 3.0)
mukaan, U =9-32V, | = 13 mA (normaalikayttd); 17 mA (virhetapauksessa / FDE)

ASCll-protokolla (RS485):

Liittimet Ux, V8: Standardoitu impulssiulostulo, passiivinen (optoerotin), impulssileveys
saadettavissa 0,1 - 2000 ms

Optoerottimen tiedot: fax 5 kHz, 0V <Ucg <2V, 16 V < Uy <30V,

O0mA<Icen <0,2mA, 2 mA < Icg. £220 mA

Liittimet Ux, P7: kytkentaulostulo, toiminto valittavissa ohjelmiston kautta esim.
jarjestelmavalvonnalle, tyhja mittaputki, maks.-min.-halytys tai V/R signalisointi
Optoerottimen tiedot: fax 5 kHz, 0V < Ucg <2V, 16 VS Uy <30V,
OMAS<Icen=0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Liittimet A, B: sarjaliittyma RS485 kommunikaatioon ASClI-protokollan kautta
Liittimet +,-: virtaulostulo, liittimet: +/-, kuorma < 600 Q virralla 0/4 — 20mA

PROFIBUS DP:

kuten rakenne 2, kuitenkin liittimet +VD, A, B, GND liitanta vaylalle PROFIBUS DP normin
EN 50170 mukaaan

FOUNDATION Fieldbus:

Liittimet FF+, FF Liitanta vayladlle FOUNDATION Fieldbus (H1) normin IEC 61158-2
mukaan, U =9...32V, | = 13 mA (normaalikayttd); 17 mA (virhetapauksessa / FDE)
Lisdenergia:

katso tyyppikilpi

Toiminnallinen maadoitus

Valkoinen 9 Punainen 11 Terassuojaus
Sininen 10 Keltainen

Mittausmuuntaja B Muunnin
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4 Kayttoonotto

4.1 Tarkastus ennen kayttéonottoa
Ennen kayttddnottoa taytyy tarkastaa seuraavat kohdat:
+ Lisdenergian taytyy olla kytkettyna pois paalta.

+ Lisdenergian taytyy tdsmata tyyppikilvessa olevan tiedon kanssa.

o Ohje
l Lisdenergian liitdnnat sijaitsevat puoliympyran muotoisen suojuksen (1) alla liitantatilassa.
Kuva 26

1 puoliympyranmuotoinen suojus

+ Liitantavarauksien taytyy olla tehtyna liitantdkaavion mukaisesti.
+ Laitteen taytyy olla oikein maadoitettu.
+ Lampdtilan raja-arvoja taytyy noudattaa.

+ EEPROM:in (1) taytyy olla asetettuna mittausmuuntajan naytdn piirilevylle. Talla
EEPROM:lla sijaitsee kilpi, joka sisaltaa tilausnumeron ja loppuluvun. Tama loppuluku
sijaitsee tdhan kuuluvan muuntimen tyyppikilvella. Molempien taytyy olla identtisia!

G00147

Kuva 27
1 EEPROM
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* Muunnin taytyy asentaa mahdollisimman varinattdmaan paikkaan.

¢ Muuntimen ja muuttajan oikea kohdennus mallilla FXE4000 (MAG-XE). Muuntimen
tyyppikilvelld on loppuluvut X1, X2, jne. Mittausmuuttajalla on loppuluvut Y1, Y2, jne. Luvut
X1 ja Y1 muodostavat yhden yksikon.

* Impulssiulostulon tarkastus.

Impulssiulostuloa voidaan kayttaa aktiivisena ulostulona (24 VDC impulssit) tai passiivisena
ulostulona (optoerotin). Impulssiulostulon asetus tapahtuu kuten seuraavassa kuvassa on
esitetty.

> [ofte [[ofte[[ =]

w o[ ||l =]

G00163

Kuva 28 Impulssiulostulon asetus pistosiltojen kanssa

A Impulssi passiivinen 1 Nayttolevy

B Impulssi aktiivinen.

4.2 Kayttoonoton suorittaminen

4.2.1 Lisdenergian kytkenta paalle

Lisdenergian paallekytkennan jalkeen ulkoisella EEPROM:lla olevia muunnintietoja verrataan
sisdisesti tallennettujen arvojen kanssa. Mikali tiedot eivat ole identtisida, suoritetaan
mittausmuunnintietojen automaattinen vaihto. Kun tdma on tapahtunut, ilmaantuu ilmoitus
“Primary data are loaded®. Mittalaitteisto on nyt kayttévalmis.

Naytolla naytetdan tdmanhetkinen lapivirtaus.

4.2.2 Laitteen saato

Toivomuksesta laite sdadetaan tehtaalla asiakkaan antamien tietojen mukaisesti. Mikali naita
tietoja ei ole kaytettavissa, toimitetaan laite tahdasasetuksien kanssa.

Laitteen sdatamiseksi paikan paalla riittdd ainoastaan muutamien parametrien valinta tai syo6tto.
Parametrien sy6tto tai valinta on kuvattu kohdassa ,Tietojen sy6ttd lyhyesti“. Valikkorakenteen
lyhytkuvaus l6ytyy kohdasta “Parametrien yleiskuva“.

Kayttddnottoon taytyy tarkastaa tai sdataa seuraavat parametrit.
1. Mitta-alueen alaraja ("valikkokohta "Qq." ja valikkokohta "Yksikkd®).

Laite sdadetdan tehtaalla suurimmalle mitta-alueen alarajalle, jos muita asiakkaan antamia
tietoja ei ole. Ideaalisia ovat mitta-alueen alarajat, jotka vastaavat virtausnopeutta 2 - 3 m/s.
Tall6in on ensin sdadettava valikkokohdassa “Yksikko* yksikoksi Qmax (esim. m3/h tai I/s) ja
sitten valikkokohdassa "Qmax“ mitta-alueen alaraja. Pienimmat ja suurimmat mahdolliset
saadettavat mitta-alueen alarajat on esitetty seuraavassa taulukossa.
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o Ohje
1 Mitta-alueen alaraja on kalibroiduilla laitteilla kiinteasti saadetty.
Mitta-alueen alaraja
Nimellishalkaisija minimi (0,5 m/s) maksimi (10 m/s)

3 0,2 I/min 4 |/min

4 0,4 I/min 8 I/min

6 1,0 l/min 20 l/min

8 1,5 l/min 30 I/min
10 2,25 |/min 45 |/min
15 5 I/min 100 I/min
20 7,5 I/min 150 I/min
25 10 I/min 200 I/min
32 20 I/min 400 I/min
40 30 I/min 600 I/min
50 3m’h 60 m*/h
65 6 m’h 120 m%h
80 9 m*h 180 m%h
100 12 m*/h 240 m*/h

Mitta-alueen alaraja
Nimellishalkaisija minimi (0,5 m/s) maksimi (10 m/s)

125 21 m°/h 420 m°/h
150 30 m*h 600 m*h
200 54 m/h 1080 m%h
250 90 m*h 1800 m%h
300 120 m¥h 2400 m*h
350 165 m%/h 3300 m*h
400 225 m°/h 4500 m*/h
450 300 m*/h 6000 m*/h
500 330 m*/h 6600 m*/h
600 480 m¥h 6900 m*h
700 660 m*/h 13200 m*h
800 900 m*h 18000 m*/h
900 1200 m%/h 24000 m*/h
1000 1350 m°/h 27000 m*/h

. Virtaulostulo (valikkokohta “Virtaulostulo®)

Valitse tassa haluttu virta-alue (0 ... 20 mA tai 4 ... 20 mA)

3. Feldbus-vaylalla varustetuilla laitteilla taytyy asettaa vaylaosoite (valikkokohta "Liittyma“).

4. Impulssiulostulo (‘valikkokohta "Impulssi“ ja valikkokohta "Yksikkd®).

Impulssien lukumaaran saatamiseksi tilavuusyksikon mukaisesti, taytyy ensin
valikkokohdassa “Yksikkd“ valita laskimen yksikké (esim. m3 tai ). Taman jalkeen taytyy
valikkokohdassa “Impulssi“ sy6ttaa impulssien lukumaara.

. Impulssileveys (valikkokohta “Impulssileveys*)

Liittimilla V8 ja V9 vaikuttavien laskinimpulssien ulkoiseen kasittelyyn voidaan saataa
impulssileveys arvojen 0,1 ms ja 2000 ms valilta.

. Jarjestelman nollapiste (valikkokohta “Jarjestelman nollapiste®)

Tata varten taytyy muuntimessa oleva neste saattaa absoluuttiseen pysahdykseen.
Muuntimen taytyy olla tayteen taytetty. Valitse valikko “Jarjestelman nollapiste®. Paina taman
jalkeen ENTER. Kutsu esiin ndppaimella STEP “automaattisesti“ ja aktivoi tasaus painamalla
ENTER. Automaattisen tasauksen aikana mittausmuuntaja laskee nayton toisella rivilla
numerosta 255 numeroon 0. Taman jalkeen jarjestelman nollapistetasaus on paattynyt.
Tasaus kestaa n. 20 sekuntia.
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7. Tyhjan putken ilmaisin
(Valikkokohta “Tyhjan putken ilmaisin®), laitteilla nimellishalkaisijasta DN10 alkaen

Mittausmuuntajan mittaputken taytyy olla tayteen taytetty. Valitse valikko “Tyhjan putken
ilmaisin®. Paina taman jalkeen ENTER. Kutsu esiin nappaimella STEP “Tyhjan putken
ilmaisimen tasaus” ja aktivoi painamalla ENTER. Naytt66n ilmaantuu yksi luku. Muuta tdméa
arvo nappaimella STEP tai DATA arvoon + 25 Hz. Ota tama arvo kayttéon painamalla
ENTER.

Tyhjenna nyt putkijohto. Talléin tassa naytetyn tasausarvon taytyy nousta valikossa
“Kytkentakynnys* asetetun arvon ylapuolelle. Taten tyhjan putken ilmaisin on tasattu.
o Ohje

l Parametroinnin lopuksi taytyy tallentaa kaikki tiedot. Kutsu tata varten esiin valikkokohta
“Tietojen tallennus ulk. EEPROMIiin“ ja tallenna painamalla ENTER.

5 Parametrointi

5.1 Tietojen syo6tto

Tietojen sy6ttd tapahtuu kotelon ollessa auki nappaimilla (3), kotelon kannen ollessa suljettuna
magneettipuikon (6) ja magneettiantureiden avulla. Toiminnon suorittamiseksi puikkoa pidetaan
kyseisen NS-symbolin paalla.

Vakiorakenne

5

S~ = A ® cooras
Kuva 29
1 Pistettdva EEPROM 4 Magneettianturi STEP
2 Magneettianturi DATA/ENTER 5 Magneettianturi C/CE
3 Kaytténappaimet 6 Magneetti
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Tietojen sydtdn aikana mittausmuuntaja pysyy online, eli virta- ja impulssiulostulot nayttavat
edelleen tdmanhetkisen kayttdtilan. Seuraavana kuvataan yksittaiset ndppaintoiminnot:

C/CE Vaihda kayttétilan ja valikon valilla.

STEP{ STEP-nappain on kahdesta nuolindppaimista toinen. STEP-nappaimella
selataan valikossa eteenpain. Silla voidaan kutsua esiin kaikki halutut
parametrit.

DATAT DATA-nappain on kahdesta nuolinappaimista toinen. DATA-nappaimella
selataan valikossa taaksepain. Silla voidaan kutsua esiin kaikki halutut
parametrit.

ENTER ENTER-toiminto suoritetaan painamalla samanaikaisesti molempia
nuolinappaimia STEP ja DATA. ENTER:IIa on seuraavat toiminnot:

* Ohjelmointisuoja paalle tai pois.
+ Siirtyminen muutettavaan parametriin ja uuden, valitun tai sdadetyn
parametrin lukitus.

ENTER-toiminto on vaikutuksessa vain n. 10 sekuntia. Mikali taméan 10
sekunnin sisalla ei suoriteta mitdan syottéa, niin mittausmuuntaja nayttaa
naytolla vanhan arvon.

ENTER-toiminnon suoritus magneettipuikkokdyton yhteydessa

ENTER-toiminto suoritetaan, kun DATA/ENTER-anturia kaytetaan yli 3 sekunnin ajan. Kuittaus

annetaan vilkkuvalla naytolla.

Tietojen sydtdssa erotetaan kahden syéttétavan valilla:

* Numeerinen sy6ttd

» Syottd esiannetun taulukon mukaisesti

[

Ohje

Tietojen sy6tdn aikana syo6ttdarvojen todenmukaisuus tarkastetaan ja tarvittaessa hylataan
vastaavan ilmoituksen kanssa.
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5.2 Tietojen syotto lyhyesti

Aikomus
Lahtokohta “Prosessi-informaatio”

1. Valikon kutsunta esiin.

2. Parametrin “Ohjelmointisucja” haku.

3. "Ohjelmointisuojan" kumoaminen.

Suora numeerinen syo6tto

Aikomus Syotto
4. Parametrin “Qmax” STEP tai
haku. DATA
v
5. Parametrin “Qmax” ENTER
muutos.
v
6. Halutun
numerojarjestyksen 6 x DATA
syotto. STEP
2 x DATA
STEP
4 x DATA
STEP
STEP
10 x DATA
STEP
STEP
v
7. Arvon lukitus. ENTER
8. Uusi arvo ilmaantuu.
v
9. Poistutaan valikosta. CICE
v

\

10. Parametrin “Ohjelmointisuoja” haku.

11. "Ohjelmointisuojan" kytkenta jélleen paalle.

12. Prosessi-informaation lahtékohta
(mittausmuuntaja pysyy online).

STEP tai DATA

v
ENTER

v
CICE

L

Syotto Nayton informaatio
— V98.14 %
—V12.000 m*
C/ICE limaantuu yksi
x-mielivaltainen parametri
v
STEP tai DATA "Ohjelmointisuoja”
paalle
v
ENTER "Ohjelmointisuoja"
/ \ pOiS
Taulukkomainen syo6tto
Nayton informaatio Aikomus Syotto Nayton informaatio
Qmax 4. Parametri "Alavalikko  STEP tai Alavalikko
1800,00 m®h yksikkd”. DATA Yksikko
v
Qmax 5. Parametrin m3h ENTER Yksikké Qmax
-m%h muutos. m3/h
v
Qmax 6. Halutun arvon, esim.  STEP tai Yksikké Qmax
6240,00m%h m3/min, haku. DATA m3/min
AAA v
7. Arvon lukitus. ENTER "Odota"
v
8. Uusi arvo ilmaantuu. Yksikké Qmax
m3/min
v
9. Poistutaan valikosta. CICE
"Odota"
Qmax
6240,00 m*/h
v

"Ohjelmointisuoja’
pois

"Ohjelmointisuoja
paalle

—V98.14 %
—V12.000 m3
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5.3 Parametrien yleiskuva lyhytmuodossa
*Ohjelmointisuoja* | *Ohjelmointisuoja* | | PS-koodi? | *Ohjelmointisuoja*
paalle | paalle | 0 pois
[
Ohjelmointisuojakoodi _[ Vanha PS-koodi? _[ Uusi PS-koodi?
palle [ o [ o
[
Kieli
Saksa
[
Alavalikko | Nimellishalkaisiia | | Span Cs 6.25 Hz | ZeroCz 6.25Hz
vastaanotinr | DN250 10In | 56.123 % | 0.1203%
| Short model no. | Orderno.
| DEA4... | 000195368/X001
Qmax DN10m/s
1800.00 m?/h
[
Qmax
400.00 m?h
[
Impulssi
1.0000 /m?
[
Impulssileveys
30.000
[
Rydémintdamaara
1.000 %
[
Vaimennus
10.0000 s
[
Suodatin
paalle
[
Tiheys
2.54300 g/cm?
Jérj. nollapiste _[ Tasaus _[ Tasaus
3.5Hz | manuaalinen | automaattinen
[
Alavalikko | Yksikké Qmax | Laskimen yksikkd | | Yksikkakerroin
Yksikkd [ ifs [ m3 | 3785.41 litraa
| Yksikkonimi | Ohj. yksikkd
| kgal /s /min /h | ilman tiheytta
Alavalikko | Virhetallennin | Maks. halytys | Min. halytys
Halytys [0..3.. [ 130% [ 10%
[
Alavalikko | Liitin P7/G2 | Liitin X1/G2
Ohj. sisaan/-ulostulo | Yhteishalytys | Ulk. poiskytkenta
[
Alavalikko | Virtaulostulo | lout halytyksen yht.
Virtaulostulo | 0-20mA [ 130%
[
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I
Alavalikko | Kommunikaatio | Laiteosoite | siirtonopeus
Liittyma | Asci [ o | 4800 baudia
I Kommunikaatio _[ Laiteosoite I Kommunikaatio
Hart | 000 | Feldbus PA
| Slave osoite || Tunnusnro. Selector | Gateway 11/2002
126 -BUS- 0x9700 D200S022U01 A.13
| Kommunikaatio | Slave os. | Function
| PROFIBUS DP | 008 | Param. -PROFIB.DP
Alavalikko | Toimintatesti | Toimintatesti
Toimintatesti | Tout | RAM (ASIC)
I
Alavalikko | Tyhjanputkenilm. | | lout tyhjan putken yht. | Tyhjan putken hal.
Tyhjén putken ilmaisin | paalle [ 130% | paalle
|| Kytkentékynnys | Tasaus
2300 Hz Tyhjan putken ilmaisin
Alavalikko | Laskin->V | Laskin->V | VYlivirtaus -> V
Laskin Palautus 4697.00 m* 250
| Laskin<-R | Laskin<-R | VYiivirtaus <-R
| Palautus | 625.000 m* | 004
| Laskintoiminto | Verkkohairio
_| Vakio | Palautus
Alavalikko | 1. rivi | 2rivi | 1. rivi multipl.
Nayttd _I Q [%] | Laskin _I Q [bargraph]
| 2. rivi multipl.
| pois
Alavalikko | Kayttotapa | Virtaussuunta | Suuntanaytts
Kayttotapa | vakio | Tulo-/paluuvirtaus | Normaali
[
Lataa tiedot ulk.
EEPROM:sta
I
Tallenna tiedot ulk.
EEPROM:iin
I
Mallinumero 05/02
Osanumero B.12
I
TAG numero
I
Huoltokoodi
o Ohje

Informaatiot laitteen valikkorakenteeseen I6ytyvat kayttdohjeen luvusta “Parametrointi.
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Virheilmoitukset

6 Virheilmoitukset

Alla esitetyssa virheilmoitusten listassa annetaan selvittdvia ohjeita naytén kautta annetuista

virhekoodeista. Tietojen sydton yhteydessa ei ilmaannu virhekoodeja 0 - 9, A, B, C.

Virhekoodi |limaantuva jarjestelmavirhe Toimenpiteet virheen poistoon

0 Putkijohto ei taytetty Avaa sulkulaite; tayta putkijarjestelma; tasaa
joutokayntipysaytyksen ilmaisin.

1 A/D-muunnin Alenna lapivirtausta, kurista sulkulaitetta.

Positiivinen tai negatiivinen Tarkasta liitantalevy ja mittausmuuntaja.
referenssi liian pieni
3 Lapivirtaus yli 130 % Alenna lapivirtausta, muuta mitta-alue.
4 Ulkoista sammutuskosketinta Ulostulosammutus kytkettiin paalle pumppu- tai
kaytetty kenttédkoskettimen kautta.
5 RAM virheellinen Ohjelma taytyy alustaa uudelleen.
1. Virhe 5 ilmaantuu nayttdon. 2. | Ota yhteys ABB huolto-osastoon.
Virhe 5 ilmaantuu vain Informaatio: Virheelliset tiedot RAM:ssa, tietokone suorittaa
virhetallentimeen. automaattisesti nollauksen ja lataa tiedot uudelleen
EEPROM:sta.

7 Positiivinen referenssi liilan suuri | Tarkasta signaalijohto ja magneettikenttédheratys.

8 Negatiivinen referenssi liian suuri | Tarkasta signaalijohto ja magneettikenttaheratys.

6 Virhe >V Palauta tulovirtauksen laskin tai sy6ta laskimen esiasetukseen
uusi arvo.

Virhe laskin <R Palauta paluuvirtauksen laskin tai sy6ta laskimen
esiasetukseen uusi arvo.

Virhe laskin Tulovirtauksen ja paluuvirtauksen laskin tai erolaskin viallinen,
palauta tulovirtauksen/paluuvirtauksen laskin.

9 Heratystaajuus virheellinen Tarkasta lisaenergialla 50/60 Hz verkkotaajuus tai AC/DC
lisdenergialla digitaalisen signaalilevyn virhe.

A MAX-halytyksen raja-arvo Vahenna lapivirtausta.

B MIN-halytyksen raja-arvo Korota lapivirtausta.

C Muunnintiedot kelvottomat Muunnintiedot ulkoisessa EEPROM:ssa ovat kelvottomat.
Vertaa alavalikossa "Muunnin" olevia tietoja tyyppikilven
tietoihin. Mikali tiedot tasmaavat, voidaan virheilmoitus
palauttaa kohdan "Store Primary" kautta. Mikali tiedot eivat ole
identtisia taytyy ensin sy6ttadd muunnintiedot ja sitten paattaa
kohdalla "Store Primary", ota yhteys ABB-huoltoon.

10 Sy6ttd > 1,00 Qmax DN > 10 m/s | Pienenna mitta-aluetta Qmax.

11 Sy6tté < 0,05 Qmax DN < 0,5 Suurenna mitta-aluetta Qmax.

m/s

16 Sy6ttd > 10 % rydmintdmaara Pienenna syéttéarvoa.

17 Sy6ttd < 0 % rydmintdmaara Suurenna syéttdarvoa.

20 Sy6ttd = 100 s vaimennus Pienenna sybttdarvoa.

21 Sy6ttd < 0,5 s vaimennus Suurenna syoéttdéarvoa (heratystaajuudesta riippuen).

22 Sy6ttd > 99 laiteosoite Pienenna sybttdarvoa.

38 Sy6ttd > 1000 impulssi/yksikkd Pienenna syéttéarvoa.

39 Sy6ttd < 0,001 impulssi/yksikké | Suurenna syéttbarvoa.
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Virhekoodi |llmaantuva jarjestelmavirhe Toimenpiteet virheen poistoon
40 Maks. laskintaajuus ylitetaan, Pienenna impulssiarvoa.
standardoitu impulssiulostulo,
arvo (5 kHz)

41 Min. laskintaajuus alitetaan < Suurenna impulssiarvoa.
0,00016 Hz

42 Sy6ttd > 2000 ms impussileveys | Pienenna syéttéarvoa.

43 Sy6ttd < 0,1 ms impussileveys Suurenna syéttdéarvoa.

44 Sy6ttd > 5,0 g/cm3 tiheys Pienenna syottéarvoa.

45 Sy6ttd < 0,01 g/em3 tiheys Suurenna syéttdarvoa.

46 Sy6ttd liian suuri Pienenna impulssileveyden syéttdarvoa.

54 Muuntimen nollapiste > 50 Hz Tarkasta maadoitus ja maadoitussignaalit. Tasaus voidaan
suorittaa, jos lapivirtausvastaanotin on taytettyna nesteella ja se
on saatettu absoluuttiseen pysahdykseen.

56 Sy6tté > 3000 kytkentakynnys Pienennd syéttdarvoa, tarkasta tasaus "Tyhjan putken ilmaisin”.

tyhjan putken ilmaisin

74/76 Sy6ttd > 130 % MAX - tai MIN- Pienenna sydttdarvoa.

halytys

91 Tiedot EEPROM:ssa virheelliset | Tiedot sisdisessa EEPROM:ssa kelvottomat, katso toimenpiteet
virhekoodista 5.

92 Tiedot ulk. EEPROM:ssa Tiedot (esim. Qmax, vaimennus) ulkoisessa EEPROM:ssa

virheelliset kelvottomat, pdasy mahdollinen. llmaantuu, jos toimintoa
"Tallenna tiedot ulk. EEPROM:iin" ei suoritettu. Virheilmoitus
poistetaan toiminnolla "Tallenna tiedot ulk. EEPROM:iin".

93 Ulk. EEPROM virheellinen tai Paasy ei mahdollista, rakenneosa viallinen. Mikali rakenneosa

puuttuu puuttuu, niin tAmanhetkinen ja lapivirtausmittariin kuuluva
ulkoinen EEPROM taytyy asettaa naytdn ylapuolelle.

94 Ulk. EEPROM:in versio Tietokanta ei paivetettyna ohjelmistoversioon. Toiminnolla

virheellinen "Lataa tiedot ulk. EEPROM:sta" suoritetaan ulkoisten tietojen
automaattinen paivitys. Toiminnolla "Tallenna tiedot ulk.
EEPROM:iin" poistetaan virheilmoitus.

95 Ulkoiset muunnintiedot virheeliset | Katso virhekoodi C.

96 EEPROM:in versio virheellinen EEPROM:in tietokannan versio on toinen kuin asennetun
ohjelmiston versio. Virhe palautetaan toiminnolla “Paivitys®.

97 Muunnin virheellinen Muunnintiedot sisdisessd EEPROM:ssa ovat kelvottomat. Virhe
palautetaan toiminnolla “Load Primary*“. (Katso virhekoodi C).

98 EEPROM:in versio virheellinen Paasy ei mahdollista, rakenneosat vialliset. Mikali rakenneosa

tai puuttuu puuttuu, niin tAmanhetkinen ja lapivirtausmittariin kuuluva
EEPROM taytyy asettaa paikalleen.
99 Sy6tto liian suuri Pienenna sy6ttoa.
Sy6tto liian pieni Suurenna syo6ttoa.
7 Liite
7.1 Muut asiakirjat

. Kayttdohje (D184B132Uxx)
« Tietosivu (D184S075Uxx)
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