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Sakerhetsforeskrifter
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Varning! ACS 400 far endast installeras av en behérig elektriker.

Varning! Det finns farliga spanningar i omriktaren nar natspéanningen ar tillkopplad. Vénta
atminstone i fem minuter efter att ha brutit denna spanning innan skyddskapan
avlagsnas. Mat spanningen over likspanningsplintarna U,,, U, innan arbete
paborjas. Se E.

Varning! Aven nar motorn star stilla finns det farliga spanningar mellan huvudkretsplintarna
U1, V1 och W1 samt mellan U2, V2, W2 och U, och U,..

Varning! Aven nar omriktaren &r frankopplad kan det finnas farliga spanningar éver
reldplintarna RO1A, RO1B, RO1C, RO2A, RO2B och RO2C.

Varning! Forsok darfor aldrig att reparera en felaktig enhet; kontakta leverantéren.

Varning! ACS 400 startar automatiskt ndr matningsspanningen aterkommer efter
spanningsavbrott om den externa startordern ar aktiv.

Varning! Nér styringangarna for tva eller flera omriktare av typen ACS100/140/400 &r
parallellkopplade méste mandverspénningen till dessa hdmtas fran en och
samma spénningskalla, som antingen kan vara intern, d v s ingd i ndgon av
omriktarna, eller extern.

Varning! Kylflansarna kan bli varma. (Se S, tabell 11).

OBS! For ytterligare teknisk information hanvisas till leverantéren.

Not angaende kompatibilitet: Den levererade omriktaren ACS 400 och denna handbok ar fullt
kompatibla med manéverpanel ACS-PAN-A, version | och senare versioner. Vissa nya
parameternamn och larm visas inte som de ska om en aldre mandverpanel anvands. Anvand i sa
fall de numeriska parametervérden, parameternummer och larmkoder som visas.
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Installation

Las dessa installationsanvisningar noga innan du bérjar med sjalva installationarbetet. Om man
inte féljer varningarna och anvisningarna kan detta orsaka fel eller risk for personskada.

Forberedelser

For att installera ACS 400 behovs foljande: skruvmejslar, kabelavskalare, mattband, fyra st @5 mm
traskruvar eller maskinskruvar med muttrar (beroende pa4 montageytan) samt en borrmaskin.

| detta skede &r det ocksa en god ide att kontrollera motorns méarkdata och skriva upp dem, dv s
matningsspanning, nominell strém, nominell frekvens, cos phi, nominell effekt och nominellt varvtal.

Uppackning

ACS<Hardspace>400 levereras i en lada som utdver omriktaren och denna handbok ocksa
innehéller kabelgenomféringsplatar, varningsklisterlappar, EMC-anvisningar och en separat
installationsanvisning. Den separata installationsanvisningen ger en sammanfattning av de
installationsanvisningar som beskrivs hér.

Till hjalp for att marka upp fasthalen fér omriktaren &r en halmall ritad pa Iadans lock. Ta vara pa
locket och spara det.

Steg-for-steg-anvisningar

Installationen av ACS 400 ar uppdelad i ett antal steg som beskrivs i Figur 1 pa sidan 2. Dessa steg
maste utféras i angiven ordning. Till héger om varje steg finns en hanvisning till ett eller flera
referensavsnitt i denna anvandarhandbok, som innehaller mer detaljerade anvisningar. Dessa
avsnitt ger detaljerad information som ar nédvandig for korrekt installation av enheten.

A Varning! Innan du bérjar, bor du lasa “Sakerhetsforeskrifter” pa sidan iii.
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Steg-for-steg-anvisningar fér installation av ACS 400.

@ <KONTROLLERA omgivningsférhallandena. > Se A

Figur 1

2
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Referensdel

A Miljokrav vid lagring, transport och anvandning

Tabell 1

ACS 400

Stationart montage

Lagring och transport
i den skyddande férpackningen

Hojd dver havet

e 0...1000 m: Py och I, = 100%

* 1000...2000 m: nedstampling
av Py och I, med 1% fér varje
100 m éver 1000 m

Omgivande temperatur

e 0...40 °C
¢ max. 50 °C: nedstampling av
Py och I, till 90%

-40...4+70 °C

Relativ luftfuktighet

< 95% (icke kondenserande)

Renlighet ACS 400 far inte utsattas for ledande damm.
(IEC 721-3-3) ACS 400 ska installeras i ren luft i enlighet med gallande IP-Klassifiering.
Kylluften ska vara ren, utan fratande eller ledande partiklar.
Vid UL-installationer ska ACS 400 placeras i ren och torr Iuft, fritt fran vatten-
dropp.
* Gaser: klass 3C2 Lagring
* Partiklar: klass 3S2 * Gaser: klass 1C2
¢ Partiklar: klass 1S3
Transport
¢ Gaser: klass 2C2
* Partiklar: klass 2S2
Lufttryck

Sinusformade vibrationer
(IEC-60068-2-6)

e 2-9Hz 0.3 mm
e 9-200 Hz 2 m/s?

Lagring

e 2-9Hz 1.5 mm

+ 9-200 Hz 5 m/s?
Transport

e 2-9Hz3.5mm

+ 9-200 Hz 10 m/s?

Stotar Far ej forekomma + max. 100 m/s? (330 ft./s), 11 ms
(IEC 68-2-29)
Fritt fall Far ej forekomma e 76 cm (30 in.), byggstorlek R1

* 61cm (24 in.), byggstorlek R2

* 46 cm (18 in.), byggstorlek R3

e 31cm (12in.), byggstorlek R4

ACS 400 Anvéndarhandbok




B Dimensioner (mm)

Enheter i kapslingsklass IP 21/NEMA1

Figur 2 Kapslingar i klass IP 21/NEMA1.

Tabell 2 Dimensioner pa ACS 400 omriktare i kapslingar av klass IP 21/NEMA1.

Dimensioner mattreferens Eyfageailthe L2l n0

(i) R1 R2 R3 R4
w 125 125 203 203

w1 98 98 98 98
w2 - - 98 98
w3 98 98 160 160

H 330 430 545 636

H1 318 417 528 619

H2 300 400 500 600

H3 373 473 586 686

D 209 221 248 282

D1 105 117 144 177

D2 147 159 200 233

a 5.5 5.5 6.5 6.5

b 10 10 13 13

c 55 6.0 8.0 8.0

d 5.5 5.5 6.5 6.5
Mass (kg) 55 8.5 19.0 28.6

* Byggstorlek for varje typ finns angiven i stycke S.
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Enheter i kapslingsklass IP 54/NEMA12

Kapslingsklass IP 54 uppnas genom att den yttre plastkapan byts ut. Kapslingen i klass IP 54 har
samma innehall som den i klass IP 21 (samma inre plastdetaljer) men en intern flakt har lagts till for
att forbattra kylningen. Dessa atgarder 6kar enhetens yttre dimensioner men belastbarheten forblir
densamma som fér enheter i klass IP 21.

Figur 3  Kapslingar i klass IP 54/NEMA12

Tabell 3 Dimensioner pd ACS 400 omriktare i kapslingar av klass IP 54/NEMA12.

Dimensioner mattreferens SEERELEELS - il 2

(i) R1 R2 R3 R4

w 215 215 257 257

w1 98 98 160 160

w2 98 98

H 453 551 642 742

H1 318 417 528 619

H2 330 430 545 636

D 240 253 280 312

D1 95 107 132 145

a 5.5 5.5 6.5 6.5

b 10 10 13 14

c 5.5 5.5 8.0 8.0

d 5.5 5.5 6.5 6.5
Massa (kg) 7.2 1.2 22.3 32.3

Byggstorlek for varje typ finns angiven i stycke S.
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C Montering pa vagg

A Varning! Innan omriktaren monteras, se till att matningsspanningen till installationsplatsen

ar bruten. OBS! ACS 400 kan placeras pa lufttrummor med hjalp av en tillvalssats for
flansmontage.

1
P& kartongens lock sitter haltagningsmallen. ST
Avlagsna locket fran kartongen. T

Figur 4  Ta loss hédltagningsmallen.

2

ACS 400 ska monteras vertikalt pa en jamn och solid vagg, fritt fran varme, fukt
och kondensation. Se till att det finns minst 200 mm fritt utrymme ovanfér och
under samt 30 mm pa vardera sidan.

1 Mark med hjalp av haltagningsmallen upp var fasthalen ska borras.
2 Borra halen.

3 Skruva i fyra traskruvar eller fyra maskinskruvar med muttrar (beroende pa
montageytans beskaffenhet).

Figur 5  Maérk upp och borra fasthalen.
3
IP 21 / NEMA1

Placera omriktaren mitt for fasthalen och skruva fast
den ordentligt i samtliga horn.

OBS! Lyft omriktaren i chassit, inte i
skyddskapan.

Figur 6  Fastséttning av omriktare typ IP 21 / NEMAT.
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IP 54 / NEMA12

1 Ta bort framsidans skyddskapa, se figur 10.

2 Ta bort gummipluggarna genom att trycka fran
utsidan.

3 Skruva i skruvarna.
4 Satt tillbaka gummipluggarna.

|

=
055
i
O 0

-
=)

*1’7

Figur 7  Fastséttning av omriktare typ IP 54 / NEMA12.
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D Avldgsna skyddskapan

IP 21 / NEMA1

Oppnande av omriktare med byggstorlek
R1 eller R2 (omriktarbredd 125 mm).

1 Avlagsna mandverpanelen.

2 | férsadnkningen fér mandverpanelen
finns ett litet hal. Lyft IAsarmen inuti
halet.

3 Avlagsna skyddskapan.

Figur 8 Oppnande av omriktare typ IP 21 / NEMAT1 i byggstorlekarna R1 och R2.
Oppnande av omriktare med byggstorlek R3 eller R4 (omriktarbredd 203 mm).

1 Avldgsna mandverpanelen i féorekommande 4 Oppna 6vre delen av skyddskapan och ta

fall. bort den.
2 Lyft lasarmen och dra samtidigt en aning i 5 Tryck pa lasarmen och dra.

6vre delen av skyddskapan. 6 Ta bort nedre delen av skyddskapan.
3 Lyft den andra lasarmen t. ex. med en

skruvmejsel.

LN

e

Figur 9  Oppnande av omriktare typ IP 21 / NEMAT1 i byggstorlekarna R3 och R4.
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IP 54 / NEMA12

1 Ta bort skruvarna.
2 Avlagsna skyddskapan.
3 Avlagsna vid behov mandverpanelen.

(I

Figur 10 Oppnande av omriktare typ IP 54 / NEMA12.
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E Anslutningar

Termineringsbygel J2

DIP switch
O
=

X3 RS485-kontakt, I
se J

‘O O‘O Q a‘

[SF N# VY

Analog ingangsbygel —_]

O

o
£

OO0

sle)

“@=D

X1 1/O-kontakt, se J

Varning! Farlig spanning. —””’/,,/
Vaénta 5 minuter eftel
spanningsfranslag iff

nan arbete paborjas|

Se 'handboken.

Gron lysiod, se P

Réd lysiod, se P

X2 Panelkontakt

/ Varningsetikett

X6 Kontakt for
DDCS
kommunikations-

LY
e e e e B e = e = e B = e B = e B = = e B = i e | = =

=

modul

A Anslut inga

spanningar till
.nagon plint

Ut v w1u2 v2 w2
MAINS MOTOR

Figur 11 Externa anslutningar.

F Varningsetikett

Leveranskartongen innehaller en uppsattning varningsetiketter pa olika sprak. Satt upp en sadan

pa lampligt sprak, t ex svenska, pa darfér avsedd plats pa chassit s
Anslutningar.

om ovanstaende figur visar, se

10
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G Typbeteckningar och markskylt

Markskylten sitter pa enhetens hogra sida, pa kylflansen..

ABB Industry Oy MADE IN FINLAND U1 3~ 380..480 V For more information see ACS400 User's Manual
Type ACS401000432 u2 8- 0-0.U1V =
ln/Mnsq | 47/62A c us
Code 63996611
12n / I2nsq 4.9/6.6 A IND.CONT.EQ
I 0w lwen | @ CE
N713
Serno +1982800001* 2 0-.250Hz

Figur 12 Exempel pa méarkskyilt, ACS 400.

Nedanstaende figur visar hur typbeteckningarna ar uppbyggda.

ACS 40

AC-drivsystem

S

Produkttyp

S = Standard
x = OEM

ACS 400 produktfamilj

Ingédngsbrygga
0 = 6-puls likriktare

Kapslingstyp

1 = Vaggmontage
Tillbehor

1-x004 -3 -2

0 = Standardenhet

x = Filter, panel och manuella alternativ

Nominell uteffekt i kVA

Se markdatatabellerna for ACS 400, avsnitt S, tabell 11

Nominell spédnning
1=200...240V AC
3=380...480VAC

Kapslingsklass

2=IP 21 (NEMA1)
5 = IP 54 (NEMA12)

Figur 13 Typbeteckningarnas uppbyggnad.

Enhetens serienummer finns pa en skylt pa ryggplatens évre del, mellan fastsattningshalen.

Typ ACS401000432

Kod 63996611

Serienr.

*1982800001*

Figur 14 Skylten for serienummer.

ACS 400 Anvéndarhandbok
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H Motor

Kontrollera att motorn passar ihop med omriktaren. Standardmotorn méaste vara en trefas
induktionsmotor med Uy 400 V och fy 50 Hz. Om motorvérdena skiljer sig fran detta maste
parametervardena fér grupp 99 andras.

Motorns nominella strém, Iy, far inte dverskrida omriktarens utstrém I, vid konstant vridmoment
eller lynygq vid variabelt viidmoment (Se G och R).

A Varning! Se till att motorn passar ihop med omriktaren. Omriktaren far endast installeras av
en behdrig person. Vid osédkerhet, kontakta leverantoéren.

| Icke jordade distributionsnét

Om matningsnatet ar flytande (IT-nétverk), ta loss bada jordskruvarna, annars kan du orsaka
fara eller skada enheten. Jordskruvarnas placering visas i Figur 15 och Figur 16.

JORD 1 =i JORD 2

1
®
o
©
®
©
©
R
®
®

3

(o]

=1 5
GH

)& =

JORD 1 \ﬁym//x/ JORD 2
1' == e = =

Figur 16 Borttagning av jordningsskruvarna pa omriktare i byggstorlekarna R3 och R4.

Anvand inte RFl-filter vid flytande natverk. Natet blir jordat genom filterkondensatorerna. | flytande
natverk kan detta orsaka fara eller skada enheten.

Se till att installationen inte orsakar for starka falt i narliggande lagspanningskretsar. Ibland racker
den naturliga ddmpningen i transformatorer och kablar. | osékra fall kan matartransformatorn med
statisk skdrmning mellan priméar- och sekundéarlindningarna anvandas.
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J Kabelanslutningar

IP 21

Med ACS 400 av typ IP 21 (NEMAT) féljer en férpackning innehallande tre skruvar och tva
kabelgenomféringsplatar.

Figur 17 Kabelgenomféringsplat for matningskablar (A) och styrkablar (B), omriktare typ IP 21
/NEMA1
Oppna skyddskapan, se “Avlagsna skyddské&pan” pa sidan 8.

Satt dit kabelgenomféringsplaten fér matningskablarna med en skruv. Det gdngade skruvhalet ar
placerat i mitten av kylelementet langst ned.

Figur 18 Montage av kabelgenomférningspldten fér matningskablarna (A), omriktare typ IP 21 /
NEMAT1.
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Tabell 4 Kabelanslutningar.

Plint Beskrivning Anmaérkning
U1, V1, W1 3-fas matning Anvand ej fér 1-fas matning!
PE Skyddsjord Folj de lokala foreskrifterna angaende ledarareor.
U2, v2, w2 Motoranslutningar Se R.
Uc+, Uc— Matningsskenor for likspanning For eventuell bromsenhet (ACS-BRK).
+ Motorkabelns skarm

Folj lokala foreskrifter for kabeltyp och ledarareor. Anvand skdrmad motorkabel.
Separera motorkabeln fran styr- och matningskablarna for att undvika elektromagnetiska

stérningar.

!

I I .
Aot v wilS U2 v w2
il V2,

iGec¢oecoeao
[ I I

Figur 19 Anslutning av motorkabeln, byggstorlekarna R1 och R2 (IP 21 / NEMAT1).

OBS! Se “EMC-instruktioner fér ACS 400” pa sidan 159.

AOBS! Utgangskontaktorn kan endast anvandas som sakerhetsutrustning. Slut inte
kontaktorn nar ACS 400 &r igang.

14
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Figur 20 Anslutning av motorkabeln for byggstorlekarna R3 och R4 (IP 21 / NEMA1).

ACS 400 Anvéndarhandbok
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Kabelgenomférningsplaten for styrkablarna (B), se Figur 17.

Figur 22 Styrkabelanslutningar (IP 21 / NEMA1).

OBS! Se “EMC-instruktioner fér ACS 400” pa sidan 159.
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IP 54 enheter

Med ACS 400 av typ IP 54 (NEMA12) féljer en férpackning innehéallande fem skruvar och tva
kabelgenomfoéringsplatar.

Figur 23 Kabelgenomférningsplat for matningskablar (A) och styrkablar (B), omriktare typ IP 54
/NEMA 12.

Oppna skyddskapan, se “Avlagsna skyddsk&pan” pa sidan 8.

Figur 24 Montage av kabelgenomféringsplat for matningskablar (A), omriktare typ IP 54 /
NEMA12.
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Matningskablarna ska vara anslutna innan styrkablarnas kabelgenomféringsplat monteras
(IP 54 / NEMA12). Det finns markeringar for olika kabeldiametrar pa kabelgenomféringarnas
kantskoningar. Kontrollera kabelstorleken och skér sedan till kantskoningen.

Tabell 5
Plint Beskrivning Anmarkning
U1, V1, W1 3-fas matning Anvand ej for 1-fas matning!
PE Skyddsjord Folj de lokala foreskrifterna angaende ledarareor.
U2, v2, w2 Motoranslutningar Se R.
Uc+, Uc— Matningsskenor for likspanning For eventuell bromsenhet (ACS-BRK).
+ Motorkabelns skarm

Folj lokala foreskrifter for kabeltyp och ledarareor. Anvand skdrmad motorkabel.
Separera motorkabeln fran styr- och matningskablarna for att undvika elektromagnetiska

stérningar.

e H]
timel moue
(ool )
U1 V1 Wi U2 V2 W2

MAL Mo

e o oo 2@

G0 |
[s]

==

Figur 25 Anslutning av motorkabeln for byggstorlekarna R1 och R2 (IP 54 / NEMA12).

OBS! Se “EMC-instruktioner fér ACS 400” pa sidan 159.
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Figur 26 Anslutning av motorkabeln for byggstorlekarna R3 och R4 (IP 54 / NEMA12).
OBS! Se “EMC-instruktioner fér ACS 400” pa sidan 159.

Figur 27 Montage av kabelgenomféringsplaten for styrkablar (B), omriktare typ IP 54 / NEMA12.
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Figur 28 Styrkabelanslutningar (IP 54 / NEMA12).

OBS! Se “EMC-instruktioner fér ACS 400” pa sidan 159.
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K Styranslutningar

I/O-plintrad X1

Tabell 6

X1 Namn Beskrivning

1 |SCR Anslutningsplint for signalkablarnas skarmar. (Internt ansluten till chassit.)

2 |Al1 Analog ingéng 1, programmerbar.

Grundinstallning: 0 - 10 V (R; = 200 k) (DIP-omkopplaren:Al1 6ppen) <=> 0 - 50 Hz
frekvensreferens
f0 - 20 mA (R; = 500 Q) (DIP-omkopplaren:Al1 sluten) <=> 0 - 50 Hz frekvensreferns
Uppldsning 0,1 % noggrannhet +1 %.
AGND Gemensam signalnolla fér de analoga insignalerna. (Internt ansluten till chassit via 1 MQ.)
oV 10 V/10 mA referensspanning fér potentiometer fér analog insignal. Noggrannhet: +2 %.
Al 2 Analog ingang 2, programmerbar.
Grundinstallning: 0 - 20 mA (R; = 500 Q) (DIP-omkopplaren:Al2 sluten)
0-10V (R; = 200 kQ) (DIP-omkopplaren:Al2 éppen)
Uppldsning 0,1 % noggrannhet +1 %.
AGND Gemensam signalnolla fér de analoga insignalerna. (Internt ansluten till chassit via 1 MQ.)
AO1 Analog utgang, programmerbar. Grundinstallning: 0 - 20 mA (last < 500 Q) <=> 0 - 50 Hz
utfrekvens. Noggrannhet: +3 % typiskt vérde.
AGND Gemensam signalnolla fér de digitala insignalerna. (Internt ansluten till chassit via 1 MQ.)
24V Hjalpspanningsutgang: 24 V DC +20%, -10%/ 250 mA (referens mot AGND).
Kortslutningsskyddad.

10 | DCOM1 Gemensam returledare for de digitala ingangarna DI1, DI2 och DI3. For att aktivera dessa
ingangar maste det finnas >+10 V (eller <-10 V) mellan dessa ingangar och DCOM1. 24 V-
spanningen kan genereras internt av ACS 400 (X1:9) som visas i nedanstadende exempel
(L) eller av ett externt matningsdon pa 12-24 V av godtycklig polaritet.

Dl-instaliningar Fabrik (0) Fabrik (1)

11 | DI1 Start Aktivera for att starta motorn. Motorn | Start. Om DI 2 ar aktiverad startas motorn
kommer d& att rampa upp till instélld genom att DI 1 aktiveras kortvarigt (puls).
frekvens. Disconnect to stop. Motorn
kommer da att rulla ut och stanna.

12 |DI2 Reversera. Aktivera for att &ndra Stopp. Deaktivera tillfélligt for att stoppa
rotationsriktning. motorn.

13 |DI3 Jogg. Aktivera fér att ge konstant utfrekvens | Reversera. Aktivera for att &ndra
(forinstalld pa 5 Hz). rotationsriktning.

14 | DI 4 Far ej vara aktiverad. Méste vara aktiverad.

15 |DI5 Val av ramper (ACC1/DECH1 eller ACC2/DEC?2).

16 | DCOM2 Gemensam returledare for de digitala ingangarna DI4 och DI5

17 | RO1C Relautgang 1, programmerbar (férvald funktion: fel => 17 ansluten till 18).

18 |RO1A —_| 12-250VAC/30VDC,10mA-2A

19 | RO1B —

20 | RO2C Relautgang 1, programmerbar (férvald funktion: kér => 20

21 | RO2A ansluten till 22) 12-250 VAC/30V DC, 10mA-2 A

—“¥

22 | RO2B

Impedans, digitala ingangar: 1,5 kQ.
Anvand kablar med flertradiga tvinnade ledare, 0,5-1,5 mm2.

OBS! DI 4 |lases endast av under spanningstillslag. (Fabriksmakro 0 och 1).
OBS! Av sikerhetsskal indikerar felreldet fel nar omriktaren stangs av.
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OBS! Plintarna 3, 6 och 8 har samma potential.
OBS! DI 4 och DI 5 &r galvaniskt isolerade fran DI1-DI3. Om DI 4 och DI 5 ska anvéndas méaste en

I6dbygel anslutas. L&s mer i avsnitt L.

OBS! Om mandverpanel finns tillganglig kan &ven andra makron véljas. Valet paverkar den digitala

insignalen.

Instéllningar fér analog insignal

Den analoga insignalen véljs med DIP-omkopplaren: Al 6ppen = spanningsingang (U) och Al

ansluten = strémingang (1).

Exempel pa val av analog insignal

1.AH =U 0-10V
Al2=1 0(4) - 20 mA

2.A1=U 0-10V
Al2=U 0-10V

3. A =1 0(4) - 20 mA
Al2 = | 0(4) - 20 mA

RS485 plintrad X3

Al oy ]
A12:. [2p]

Al op ]
Al2:| 2» )

Alt: oy |
Al2:. [2» |

Tabell 7
X3 Beskrivning Signalterminering valjes med
RS485 interf. DIP-omkopplaren.
1 Skarm Termin. | Not
termin.
2 B N m g> f
3 A BEED)
4 AGND
5 Skarm
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L Exempel pa anslutningar

ACS 400 ACS 400
X1 X1
1| SCR Analoga 1 | SCR Analoga
2 A1 insignaler 2 [ A insignaler
Z o0V 0(4)-20mA 2 f1G0';llD a2 sr| |0-10 V
5 | Al2 5 | Al2
6 | AGND 6 | AGND
Sgrzgaml?abelns skarm 7 [ AO1 7 | AO1
i matande ande. 8 | AGND +24 V 8 | AGND
e [+24V h o [+24V
|| [0 Dcom1 10 [ DCOM1
‘ 1| DN ‘ ‘ 11| DI
12 | DI2 12 | DI2
13 | DI3 . 13 | DI3
14 [DI4 Dl instéllningar 14 D4
15 DI5 PNP-konfiguration 35T DI5
- |16 [DCOM2 (source) 16 | DCOM2
Dl installningar medextern
NPN-anslutning 17 |RO1C matning 17 | RO1C
(strémsankning) 18 |RO1A : +QV —— 18 | RO1A ;
19 [RO1IB | 19 |ROIB 1
20 |RO2C 20 | RO2C
21 [RO2A ; 21 | RO2A ;
22 [RO2B o 22 |RO2B |
Figur 29 l/O-exempel.
. ACS 400
Ovriga Modbus-enheter X3
SCR 1 | SCR
RS485 interf.
B 2 B Not
termin.
A 3| A op)
GND 4 | AGND il
B 5 SCR
A Signalterminering véljes
GND med DIP-omkopplare, ej
SCR terminerad.

Figur 30 RS485 Multidrop-anvdndning.
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M Sitta tillbaka skyddskapan
Koppla inte till spanningen innan skyddskapan ater satts pa plats.

IP 21 /NEMA1:

1. Haka kdpan péa darfér avsedda kutsar langst ned pa omrik-
tarens chassi.

2. Settill att lAsarmen snépper in i last lage.
3. Sétt tillbaka mandverpanelen i darfér avsedd fordjupning.

Sétta tillbaka kapan pa IP 21/ NEMAA1, storlek
ACS401-x016-3-x och uppét.

1. Hakta upp kdpan pa chassit via kutsarna
langst ner pa k&pan.

2. Svang kapan uppat sa att den tatar mot
chassit.

3. Se till att snapplaset snapper fast kapan
ordentligt.

4. Sétt tillbaka mandéverpanelen om
sadan finns.

IP54 / NEMA12:

1. Satt tillbaka mandverpanelen pa darfér avsedd plats.
2. Satt tillbaka skyddsképan.

3. Drag at skruvarna som haller kdpan pa plats (max. vrid-
moment 1,5 Nm).

N Spéanningstillslag
Nar spanningen kopplas till omriktaren ska den gréna lysdioden tandas.
OBS! Max tre startcykler per femminutersperiod tillats.

OBS! Innan motorns varvtal 6kas, kontrollera att motorn roterar at ratt hall.

O Miljéaspekter
Forpackningsmaterialet &r wellpapp som kan ateranvandas.

Produkter som ska skrotas/deponeras innehaller vardefulla ramaterial som bor ateranvandas for att
pa sa satt spara energi och naturtillgdngar Anvisningar for hur utrustning fran ABB bér skrotas/
deponeras finns att fa frin ABB:s férsaljnings- och serviceinréttningar.
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P Skyddsfunktioner

ACS 400 har ett antal skyddsfunktioner:
Overstrém

Overspanning
Underspénning
Overtemperatur

Jordfel i motorkretsen
Kortslutning i motorkretsen

Fasbortfall, inkommande matning (3~)
Kortslutningsskydd av I/O-plintar
Overlastskydd av motorn (se Q)
Overlastskydd av omriktaren (se R)
Fastlasningsskydd

Skydd mot for lag last

ACS 400 har féljande lysdioder fér larm- och felindikering:

e FOr anvisningar om var dessa lysdioder ar belagna hanvisas till avsnitt E eller, om en ACS-
PAN-A mandverpanel ingér, till sida 31.

Tabell 8
R&d lysdiod slackt Gron lysdiod blinkar
ONORMALT TILLSTAND

MOJLIGA ORSAKER: ONORMALT TILLSTAND:

¢ Accelerations- eller e ACS 400 kan inte till fullo uppfylla
retardationsrampen ar fér brant i mottagna styrkommandon.
forhallande till det belastande * Blinkandet varar i 5 sek.
vridmomentet.

* Ett kortvarigt spanningsavbrott.

Tabell 9
Réd lysdiod blinkar Gron lysdiod lyser
FEL
MOJLIGA ORSAKER: ATGARD:
* Tillfallig dverstrém * Ge stoppsignal for att aterstélla
* Over-/underspénning felindikeringen.
* Overtemperatur * Ge startsignal for att starta om
¢ Qverlast (se avsnitt Q) drivsystemet.
KONTROLLERA: OBS:
¢ att matningsspanningen inte innehaller | ¢ Om drivsystemet inte vill starta,
stérningar. kontrollera da att matningsspéanningen
* att det inte finns ndgra mekaniska ligger inom tillatna grénser.
problem som kan férorsaka éverstrom.
e att kylflansarna ar rena.

Tabell 10
R6d lysdiod blinkar Gron lysdiod lyser
FEL
MOJLIGA ORSAKER: ATGARD:
 Jordfel i motorkretsen * Bryt matningsspanningen.
» Kortslutning e Vanta pa att lysdioderna slocknar.
e For mycket rippel pa likspanningen i e Koppla ater till matningsspéanningen.

mellankretsen

Varning! Dessa atgarder kan gora att
KONTROLLERA: ) motorn startar pa nytt.

* Motorkretsens isolation.
» Sékringar och huvudfas.

OBS! Nar ett fel upptécks aktiveras felrelaet. Motorn stannar och omriktaren invéntar aterstallning.
Om felet kvarstar trots att nagon extern orsak ej patraffats bor du kontakta leverantoren.
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Q Overlastskydd fér motorn

Om motorstrdmmen |; dverskrider Iy fér motorn under en langre tid kommer omriktaren att skydda
motorn mot éverhettning genom att 16sa ut.

Utldsningstiden beror pa graden av 6verlast (I;/ ly), utfrekvensen och den nominella frekvensen
foom- De tider som anges nedan galler “kallstart”.

Overlastskyddet p&4 ACS 400 &r i 6verensstammelse med National Electric Code (USA). Férvald
instéllning f6r motorns éverhettningsskydd &r ON. Mer information finns i avsnittet om
parametrarna i Grupp 30, sida 87 i denna handbok.

lu/ In Utlosningstid
15 180 s i 300s
. 600s
1.0 — o
0.5
0 Utfrekvens
0 35 Hz

Figur 31

R Omriktarens belastbarhet

| handelse av 6verlast pa utgangssidan kommer omriktaren att visa larm och sedan Iésa ut.

driftcykel = t/T
T <10 min
tid
Imax / I2

1,5 Nominellt moment

Omgivningstemperatur,
14 \ 0,mp Max. is 40°C.
1.3 Nominellt moment 50°C kan tillatas
12 i kvadrat kvadrat om |, nedstamplas till 90 %.
1.1 ><\ max = Max. utstrom i

tillampningar med kvadrerat

1.0 — Driftcykel

moment (Iansamax) 0Ch konstant

0.1 0.2 0.3 04 0.5
moment (lonmax), S€ Tabell 11.

Figur 32
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S Typserier och tekniska data

Tabell 11
400 V-serien

3~ Inspanning Us | csaor.| 004- | 005- | 006- | 00g- | 011- | 016- | 020- | 025- | 030- | 041-

+10 % 48 - 63 Hz 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X 3-X
Byggstorlek R1 R2 R3 R4

Méarkdata

(Se G) Enhet

Nominell kW 3,0 4,0 5,5 75 1 15 18,5 |22 30 37
motoreffekt Py

Kvadr. moment

Instréom l1nsaq A 6,2 8,3 1,1 |148 |21,5 |29 35 41 56 68
Kontinuerlig A 6,6 8,8 11,6 |153 (23 30 38 44 59 72
utstrém lonsq

Max. utstrém A 7,3 9,7 12,8 |16,8 |253 |33 42 48 65 79
lansamax ™

Nominell kW 2,2 3,0 4,0 5,5 7,5 1 15 18,5 |22 30
motoreffekt Py

Konstant moment

och effekt

Instrém l4y A 4,7 6,2 8,3 1,1 |148 (21,5 |29 35 41 56
Kontinuerlig A 4,9 6,6 8,8 1,6 [153 |23 30 38 44 59
utstrom lo*

Max. utstrém A 74 9,9 132 [17,4 |28 34 45 57 66 88
I2Nma><

Utspénning U, Vv 0-U,

Kopplingsfrekvens | kHz 4 (Standard)

fsw 8 (Lag ljudniva**)

Skyddsgranser (Se 0)

Overstrom (topp) | A 20,3 | 27,5 | 37 | 48 | 64 | 76 | 99 | 125 | 145 | 195
Overspanning:

Utlésningsgréans VvV DC 842 (motsvarande inspanningen 624 VAC)

Underspéanning:

Utlésningsgréns VvV DC 333 (motsvarande inspanningen 247 VAC)

Overtemperatur °C 95 (kylflans)

Max. kabellangd m

fgw = 4 kHz 100 200 200 200

few = 8 kHz 50 100 100 100

Max. ledarareor och plintatdragningsmoment

Plintar for mm? 10, AWGS6 (tvinnad) / 16, AWG4 35, AWG2 (tvinnad) /
inkommande Moment 1,3-1,5 Nm (tvinnad) / Moment 3,2-3,7 Nm
matning och Moment

motorutgang *** 1,5-1,8 Nm

Styranslutningar mm? 0,5-1,5 (AWG22...AWG16) / Moment 0,4 Nm

Nétsakring 3~ **** | A 10 10 16 16 25 35 50 50 63 80
ACS401-

Effektférluster (vid nominell effekt)

Effektkretsarna W 90 120 170 |230 |330 |450 |560 |[660 |900 1100
Styrkretsarna W 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6

* Effektkretsarna &r dimensionerade fér den kontinuerliga strtommen longq, som géller fér héjder
upp till 1000 m 6 h. Se Q.
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*k

Instéllningen “Lag ljudniva” endast tillganglig via mandverpanelen som finns som tillval.
Stampla ner Py och I, till 80%.

*** Folj de lokala foreskrifterna angéende ledarareor. Se . Skdrmade motorkablar rekommenderas.

**** Sakringstyp: UL klass CC eller T. For icke-UL-installationer kan sakringar enligt IEC269 gG
véljas.

OBS! Anvand kraftkablar f6r 60°C (fér 75°C nar omgivningstemperaturen dverstiger 45°C).
OBS! Om en utgangsfranskiljare eller kontaktor anvands, ge antingen stoppsignal eller signalen
DRIFTFRIGIVNING (se parameter 1601) via hjalpkontakten pa franskiljaren till ACS 400, for att

sékerstalla att ACS 400 omedelbart stoppas genom utrullning nar franskiljaren éppnar. Felaktig
anvandning av franskiljaren kan skada saval ACS 400 som franskiljaren.

ACS 400 lampar sig fér anvandning i kretsar med matningskapacitet upp till 65 kA rms symmetriskt,
480 V max.

T Overensstammelse med EU-direktiv

CE-mérkning

ACS 400 uppfyller féljande EU-direktiv:
e Lagspanningsdirektivet 73/23/EEC med tillagg.
e EMC-direktivet 89/336/EEC med tillagg.

Forsakran om éverensstdimmelse och en lista pa uppfyllda standarder kan erhallas pa begéran.
Note! Se “EMC-instruktioner fér ACS 400” pa sidan 159.

En frekvensomriktare och en komplett drivsystemenhet (CDM - Complete Drive Module) eller en
drivsystemmodul (BDM - Basic Drive Module) enligt definitionerna i IEC 61800-3, anses inte vara
en sadan sakerhetsrelaterad apparat som beskrivs i maskinddirektivet eller i dartill harmoniserade
standarder. Frekvensomriktare i ett sddant system kan anses vara en del av sakerhetsanordningen
om frekvensomriktaren uppfyller géllande sékerhetsstandard. Denna specifika funktion och dartill
hérande sakerhetsstandard beskrivs da i dokumentationen dver utrustningen.

Mérkning for UL, ULc och C-Tick

ACS 400 har mérkning for UL, cUL och C-Tick for alla effektomraden, samt bade kapslingsklass IP
21 och IP 54.
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U Tillbeh6r

ACS 400-PAN-A
Manéverpanel fér ACS 400.

ACS 100-PAN
Manéverpanel fér ACS 100 / ACS 140/ ACS 400.

PEC-98-0008
Forlangningskabelsats till manéverpanelen fér ACS 100 /
ACS 140/ ACS 400.

ACS400-IFX1-3
Radioavstérningsfilter (RFI-filter) fér ingangar.

ACS-BRK-
Bromsenhet.

RS485/232 anpassningsenhet

DDCS kommunikationsmodul
Gor det mojligt att ansluta drivsystemet till en féltbuss och
utdka antalet I1/O-kanaler.

ACS 400 stoéds av Drive Ware
Kontakta din leverantér.

Monteringssats fér flinsmontage

For ytterligare information kontakta ndrmaste ABB-leverantér.

ACS 400 Anvéndarhandbok
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PROGRAMMERING
Manéverpanel ACS-PAN-A

ACS-PAN-A &r en alfanumerisk mandverpanel med ett LCD-fonster som stodjer flera sprak. Panelen
kan anslutas till och tagas loss fran omriktaren nar som helst.Den kan ocksa anvéndas for att kopiera
parametervarden till andra ACS 400 omriktare med samma version av programvaran (parameter
3301).

Driftindikering
,..—-—""_____—_‘—'——..
h o
Control modes __| Shaft direction
I Upp/Ned
Visningslagen —— MENUJLOC REVERUN |
Meny ~ ENTER
Grén lysdiod \~
eRod lysdiod ~—]
Aterstallning Start/Stopp
\

Lokal/Fjarr ~ Andra

Driftlagen

Forsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts ar den installd for att styras via
anslutningsplintarna for fjarrstyrning (drifttage REM). Omriktaren styrs frdn mandverpanelen da den
ar stalld i lokalt driftlage (LOC).

Koppla om till lokalt driftldge (LOC) genom att halla nere knappen LOC/REM tills indikeringen i
teckenfonstret forst slar om till LOKAL STYRNING och senare till LOKAL, FORTS DRIFT.

*  Om knappen slapps medan LOKAL STYRNING indikeras kommer panelens frekvensreferens att
sattas till samma de som pa den externa referensen, varvid drivsystemet kommer att stoppas.

¢ Om istallet LOKAL, FORTS DRIFT indikeras kommer drivsystemets aktuella start/stopp-status
och dess frekvensreferens att kopieras fran de externa in- och utgangarna.

Starta och stoppa drivsystemet genom att trycka p& den véxelverkande start/stopp-knappen.

Andra motorns rotationsriktning genom att trycka p& den véaxelverkande BACK-knappen (parameter
1003 maste vara installd pa VALD).

Ga tillbaka till fjarrstyrning (REM) genom att halla nere knappen LOC/REM tills teckenfonstret visar
FJARRSTYRNING.

Rotationsriktning

RUN > * Motorn roterar med varvtal lika med borvérdet
<RUN  Rotationsriktningen ar framat (>) / bakat (<)
RUN > (eller < RUN) Pilhuvudet blinkar snabbt | Motorn roterar med annat varvtal &n bérvérdet.
> (eller <) Pilhuvudet blinkar langsamt Motorn &r stoppad.
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Driftvardesvisning

N&r mandverpanelen spanningssatts visas en uppsattning driftvarden enligt nedanstaende figur.
Narhelst man haller knappen MENU nedtryckt atergar teckenfonstret till att visa dessa varden
(OUTPUT-visning).

Utstrém Moment Frekvensreferens

0.0A 0'% 5d_0 Hz | — Markéren ar synlig nar en referens
—————— kan modifieras

| T——Faktisk utfrekvens

Figur 33  Driftvdrdesvisning i OUTPUT-ldge.

Frekvensreferensen kan &ndras med UP/DOWN-knapparna nar vérdet ar understruket. Genom att
trycka pa knapparna UP eller DOWN véxlas referensen omedelbart.

Referensvardet kan inte bara andras lokalt via mandverpanelen utan ocksa fran annat hall (i
fiarrstyrningsldge) om omriktaren ar parameteriserad for det.

Menystruktur

ACS 400 innehdller ett stort antal parametrar. Av dessa visas endast de s k basparametrarna till en
boérjan. | “Val av lang parametermeny” pa sida 34 finns mer att ldsa om hur man specificerar
samtliga.

Menyerna innehaller parametergrupper och menyfunktioner.

OUTPUT-visning Meny Parametrar
0.0A 0% 50.0 Hz @ 99 START-UP DATA 9901 LANGUAGE _
0.0 Hz > SVENSKA

@ 01 OPERATING DATA @ 9902 TILLAMPN MAKRC(

(@) 10 COMMAND INPUTS 7 9905 MOTOR NOM SPAN
8121 REG BYPASS

@ g PFC CONTROL CTRL

KOP TILL OMRIKTARE 8122 REG START DELAY
KOP TILL PANEL
LANG/KORT MENY
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Andring av parametervirde

Parametinstaliningslége valjs genom att man trycker p& ENTER. | detta lage &r aktuellt varde
understruket. Vardet kan d& &ndras med UP/DOWN-knapparna. Spara det nya vardet genom att
trycka pa ENTER. Andringar kan angras och du kan ga ur installningslaget genom att trycka pa

9901 LANGUAGE

ENGLISH >

MENU.

9901 LANGUAGE
SVENSKA

acceptera och
spara

anda @ —7

varde @

avsluta utan att

spara @

OBS! | parameterinstallningslage blinkar markdren nér vardet andras.

OBS! For att se standardvéardet for parametern, hall nere UP/DOWN-knapparna samtidigt
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Menyfunktioner

Bladdra fram till parametergrupperna fér 6nskad menyfunktion. Tryck da pa ENTER och hall
knappen nere tills indikeringen blinkar som tecken pa att funktionen kan aktiveras

Obs! Parameterkopiering paverkar inte alla parametrar. Utelamnade parametrar ar: 9901, 9905-
9910, 1605, 1607, 5002, 5201 samt alla parametrar i grupp 51. Se “Komplett parameterlista” pa
sida 57 for en beskrivning av dessa parametrar.

Kopiera parametervarden fran omriktaren till panelen

KOP TILL OMRIKTARE

Tryck pa och hall nere

L

KOPIERAR

OBS! Omriktaren maste vara stoppad och i lokalt driftldge. PARAMETER 1602 PARAMETERLAS maste
vara 1-stéalld (OPPET

Kopiera parametervarden fran panelen till omriktaren

Tryck pa och hall nere

KOP TILL OMRIKTAREH

KOPIERAR

OBS! Omriktaren maste vara stoppad och i lokalt driftldge. PARAMETER 1602 PARAMETERLAS méste
vara 1-stalld (OPPET).

Val av lang parametermeny

| utgangslaget syns endast grundparametrarna. Nar den fullstdndiga menyn &r vald markeras detta
med en asterisk (*) pa teckenfonstrets andra rad i menyn. Aktivera funktionen igen for att ga tillbaka
till den korta menyn.

Tryck pa och hall nere

LANG/KORT MENY

LANG/KORT MENY

Indikerar att den langa parametermenyn ar vald.

34
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Lysdiodindikeringar

Rod lysdiod Gron lysdiod
SLACKT LYSER Matningsspanningen &r inkopplad och omriktaren fungerar
normalt.
SLACKT BLINKAR Ett larm &r aktivt.
LYSER LYSER Ett fel ar aktivt. Omriktaren kan aterstéllas frAin manéverpanelen.
BLINKAR LYSER Ett fel ar aktivt. Bryt matningsspanningen for att aterstalla

omriktaren.
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Visning av diagnostik

Nar den réda lysdioden for ACS-PAN-A 400 lyser eller blinkar har ett fel uppstatt, och det aktuella
felmeddelandet blinkar i mandverpanelens teckenfdnster.

Blinkande grén lysdiod pa ACS-PAN-A betyder larm och aktuellt larmmeddelande visas i
mandverpanelens teckenfénster. Den blinkar inte for larm 1-7 som galler knapphanteringen.

Larm och felmeddelanden férsvinner nar knapparna MENU, ENTER eller manéverpanelens
pilknappar trycks ner. Om panelens knappar inte rérs de narmaste sekunderna aterkommer
meddelandet ifall larmet/felet fortfarande &r aktivt.

Beskrivnin

DC Overspanning OVERSTROM
FEL 2 VARNING 10

Kod

Figur 34  Fel- och larmmeddelanden

For komplett lista pa larm och fel hanvisas till avsnittet Feldiagnostik.

Aterstillning av omriktaren fran manéverpanelen

For att aterstélla efter fel med fast sken, tryck pA RESET-knappen.
Varning! Om drivsystemet &r i fjarrlage kan detta géra att motorn startar omedelbart.

For att aterstélla efter fel med blinkande sken, bryt matningsspanningen.
Varning! Nar matningsspanningen ater sluts kan det hénda att motorn startar omedelbart.

Instéllning av kontrast

Kontrasten i mandverpanelens teckenfénster kan justeras nar som helst. Oka kontrasten genom att
trycka pa och hélla ner knapparna ENTER och UP. Minska dengenom att géra pa samma satt med
knapparna ENTER och DOWN. Knapparna maste vara nedtryckta samtidigt.
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Manéverpanel ACS100-PAN

Panelen kan anslutas till och tas loss fran omriktaren nar som helst. .

Driftlagen Mattenheter

Felindikering

FAIN T . . .
SUTPUTPAR VEN ] Rotationsriktning

Visningslagen

START/STOPP @ A o) MENY

Loc ' Rev
BYTE AV ROTATIONS- @ \ 4 \ENTER) INMATNING
RIKTNING J
T
UPP/NED
Driftlagen

Forsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts ar den installd for att styras via
anslutningsplintarna for fjarrstyrning (drifttdige REM). Omriktaren styrs fran mandverpanelen da den
ar stalld i lokalt driftlage (LOC).

Koppla om till lokalt driftiage (LOC) genom att hélla nere knapparna MENU och ENTER samtidigt tills
indikeringen i teckenfénstret slar om till Loc eller senare till LCr.

¢ Omde tva knapparna sldpps medan Loc indikeras kommer panelens frekvensreferens att séattas
till samma varde som pa den externa referensen, varvid drivsystemet kommer att stoppas.

¢ Omistallet LCr indikeras kommer drivsystemets aktuella start/stopp-status och dess frekvensref-
erens att kopieras fran de externa in- och utgangarna.

Starta och stoppa drivsystemet genom att trycka pa den véxelverkande START/STOPP-knappen.

Andra motorns rotationsriktning genom att trycka pa den véxelverkande rotationsriktningsknappen
(parameter 1003 maste vara instélld pa VALD).

Ga tillbaka till fjarrstyrning (REM) genom att halla nere knapparna MENU och ENTER samtidigt tills
teckenfonstret visar rE.

Rotationsriktning

FWD / REV visas med fast sken * Rotationsriktningen ar framat/bakat
* Motorn roterar med varvtal lika med
bérvardet
FWD / REV Blinkar snabbt Motorn accelererar/retarderar
FWD / REV Blinkar langsamt Motorn &r stoppad.

Visning av utfrekvens
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N&r mandverpanelen spanningssatts visas utfrekvensen till motorn (OUTPUT). Narhelst man haller
knappen MENU nedtryckt atergar teckenfonstret till att visa utfrekvensen (OUTPUT).

For att vaxla mellan utfrekvens och utstrém, tryck pa uppatpil- eller nedatpilknappen.

For att stalla in utfrekvensen, tryck pA ENTER. Om man trycker pa UPP/NED-knapparna véxlas
referensen omedelbart. Tryck p4 ENTER igen for att aterga till visning av utfrekvens (OUTPUT).

Hz 1 ,' ,:' q Hz O
OUTPUT - OUTPUT !.151_ T O
=)

Loc

)

=
L.

O
O
c =

OUTPUT

Menystruktur

ACS 400 innehdller ett stort antal parametrar. Av dessa visas endast de s k basparametrarna till en
borjan. Menyfunktionen -LG- anvands for att géra hela parameteruppséattningen synlig.

Utfrekvensvisning Parametergrupper Parametrar
[ 1 - = _ - =
WRCER 53 9902

-U-
O &

Andring av parametervirde

Tryck pa ENTER for att se aktuellt parametervéarde.
For att andra det visade vardet, tryck pa och hall nere ENTER tills SET indikeras i teckenfonstret.

O

0] [ @0g

AR STl

.

OBS! SET blinkar medan vardet &ndras men indikeras inte alls om véardet inte kan &ndras.

OBS! For att se standardvardet for parametern, hall nere UPP- /NED-pilknapparna samtidigt.
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Menyfunktioner

Bladdra igenom parametergrupperna till dnskad menyfunktion. Tryck da pa ENTER och hall knappen

nere tills indikeringen blinkar som tecken pa att funktionen kan aktiveras.

OBS! Upp- och nedladdningsfunktionerna i mandverpanel ACS100-PAN fungerar inte tillsammans

med ACS 400 pa grund av att det permanenta minnet i panelen inte ar tillrackligt stort for att lagra
omriktarens samtliga parametervarden.

Vaxla mellan kort och lang parametermeny

Tryck och hall in

Visas om hela menyn
ar aktiv

Kopiera parametrar fran omriktaren till panelen

Tryck & hall

- UL -

MENU

Obs! Omriktaren maste stoppas och vara i lokalmandvrerat lage (local control). Parameter 1602
PARAMETER LOCK maste vara instélld pa 1 (OPEN).

Kopiera parametrar fran panelen till omriktaren

Tryck & hall

-al -

MENU

Obs! Omriktaren maste stoppas och vara i lokalmandévrerat lage (local control). Parameter 1602
PARAMETER LOCK maste vara installd pa 1 (OPEN).

ACS 400 Anvéndarhandbok

39



Visning av diagnostik

Nar den réda lysdioden for ACS 400 lyser eller blinkar har ett fel uppstatt och aktuellt felmeddelande
blinkar i mandverpanelens teckenfénster.

Nar den réda lysdioden f6r ACS 400 blinkar betyder det larm och aktuellt larmmeddelande visas i
mandverpanelens fénster. Den blinkar inte fér larm 1-7 som géaller knapphanteringen.

Larm och felmeddelanden férsvinner nar knapparna MENU, ENTER eller manéverpanelens
pilknappar trycks ner. Om panelens knappar inte rérs de narmaste sekunderna aterkommer
meddelandet ifall larmet/felet fortfarande &r aktivt.

—
—
—

I
mni_ Ll

\Felkod Larmkod

|

Figure 35 Fel- och larmmeddelanden

Se diagnosavsnittet f6r en komplett lista dver larm och fel.

I:\terstéillning av omriktaren fran mandverpanelen

For att aterstalla efter fel med fast sken, tryck pa START/STOPP-knappen.
Varning! Om drivsystemet &r i fjarrlage kan detta géra att motorn startar omedelbart.

For att aterstalla efter fel med blinkande sken, bryt matningsspanningen.
Varning! Nar matningsspanningen ater sluts kan det hénda att motorn startar omedelbart.
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Basparametrar fér ACS 400

ACS 400 har ett stort antal parametrar. Av dessa ar endast de s k basparametrarna synliga till en
bérjan.

| de fall da de férprogrammerade tilldmpningsmakrona passar, behdver endast ett fatal av dessa
basparametrar &ndras. For en fullstdndig beskrivning av de programmerbara funktionerna i ACS 400
hanvisas till kapitlet “Komplett parameterlista”, som bérjar pa sidan 57.

Foljande tabell visar basparametrarna.

S = Parameter som endast kan &ndras nar drivsystemet ar stoppat.

Kod |Namn Anvandare |S

Grupp 99
STARTPARAMETRAR

9901 |[SPRAK
Val av sprak.

0 = ENGLISH (UK) 4 = ESPANOL 8 = DANSK 12 = (reserverad)
1= ENGLISH (US) 5 = PORTUGUES 9 = suoml
2 = DEUTSCH 6 = NEDERLANDS 10 = SVENSKA
3 = ITALIANO 7 = FRANCAIS 11 = RUSSIAN
9902 [TILLAMPN MAKRO v

Véljer tillAmpningsmakro och foérinstéller parametervérden. Se kapitlet
“Tillampningsmakron”, som bérjar pa sidan 45 angaende detaljerade beskrivningar av
samtliga makron.

0 = FABRIK

1= ABB STANDARD
2 = PULSSTYRN

3 = VAXLANDE

4 = MOTOR POT

5 = HAND/AUTO

6 = PID REGL

7 = FORMAGN

8 = PFC CONTROL

Férinstalining: 0 (FABRIK)

9905 |[MOTOR NOM SPANN v
Nominell motorspanning enligt motorns markskylt. Installbara varden fér denna
parameter beror pa variant av ACS 400.

Fabriksinstallt varde: 400 V.

9906 |[MOTOR NOM STROM v
Nominell motorstrém enligt motorns markskylt. Installbart omrade for denna parameter
ar0,5* Iy - 1,5 * Iy dér Iy &r omriktarens nominella strém.

Fabriksinstéllt varde: Iy
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Kod |Namn Anvandare (S

9907 IMOTOR NOM FREKV v
Nominell motorfrekvens enligt motorns markskylt

Omrade: 0 - 250 Hz

Fabriksinstallning: 50 Hz

9908 |[MOTOR NOM VARVT v
Nominellt motorvarvtal enligt motorns méarkskylt.

Omrade: 0 - 3600 rpm.
Fabriksinstallning: 1440 rpm

9909 |MOTOR NOM EFFEKT v
Nominell motoreffekt enligt motorns méarkskylt.

Omrade: 0,1 - 100,0 kW
Fabriksinstalining: 2,0 - 3,0 kW beroende pa typ av frekvensomriktare.

9910 [MOTOR COS FI v
Nominellt cos Fi fér motorn enligt motorns mérkskylt.

Omrade: 0,50 - 0,99
Fabriksinstéllning: 0,83

Grupp 01
DRIFTVARDEN

0128 |SENASTE FEL

Den senast registrerade felindikeringen (0 = inget fel). Se kapitlet “Feldiagnostik”, som
boérjar pa sidan 145.

Kan aterstallas med mandverpanelen i parameterinstélliningsldge genom att man
samtidigt trycker pa uppat- och nedatpilknapparna

Grupp 10
STYRINGANGAR

1003 |ROT RIKTNING v
Lasning av rotationsriktning.

1 = FRAM
2 = BACK
3 = VALD

Vid VALD stélls rotationsriktningen in enligt valt riktningskommando.
Fabriksinstéllning: 3 (VALD) eller 1 = FRAM, beroende pa valt tillampningsmakro.

Grupp 11
VAL AV REFERENS

1105 |EXT REF1 MAX
Max frekvensreferens i Hz

Omrade: 0 - 250 Hz
Fabriksinstéllt varde: 50 Hz eller 52 Hz beroende pa valt tilldmpningsmakro.
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Kod

Namn

Anvéndare

S

Grupp

12

KONSTANTA VARVTAL

1202

KONST VARVTAL 1
Omrade for samtliga konstanta varvtal: 0 - 250,0 Hz

Fabriksinstallt varde: 5,0 Hz

1203

KONST VARVTAL 2
Fabriksinstallt véarde: 10,0 Hz

1204

KONST VARVTAL 3
Fabriksinstallt varde: 15,0 Hz

Grupp

13

ANALOGA INGANGAR

1301

MINIMUM A1
Lagsta tillatna varde for Al1 i procent. Definierar den relativa insignalniva som ska
motsvara lagsta tillatna frekvensreferens

Omréade: 0 - 100%

Fabriksinstallt varde: 0%

Grupp

15

ANALOG UTGANG

1503

AO INNEHALL MAX
Definierar den utfrekvens som ska motsvara 20 mA pa den analoga utgangen

Fabriksinstallt vérde: 50 Hz eller 52 Hz beroende pa valt tillampningsmakro.

OBS! Den analoga utgangen ar programmerbar. De varden som anges har géller
endast i det fall da dvriga instéllningsparametrar for utgangen inte &ndrats. Samtliga
parametrar beskrivs i kapitlet “Komplett parameterlista”, som borjar pa sidan 57.

Grupp

20

GRANSER

2003

MAX STROM
Max utstrém.

Omrade: 0,5* Iy - 1,5...1,7* Iy **, dar Iy &r omriktarens nominella strom.
Fabriksinstallt varde: 1,5 * Iy

2008

MAX FREKVENS
Max utfrekvens.

Omrade: 0 - 250 Hz
Fabriksinstéllt varde: 50 Hz eller 52 Hz beroende pa valt tilldmpningsmakro.

** Maximalt varde for frekvensomriktartypen vid kopplingsfrekvensen 4 kHz.
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Kod |Namn Anvandare |[S

Grupp 21
START/STOPP

2102 |STOPP FUNKTION
Stoppfunktion.

1 = UTRULLNING
Motorn rullar ut och stannar.

2 = RAMP
Motorn retarderar enligt instélld retardationstid, parameter 2203 RETARD TID 1 eller 2205
RETARD TID 2.

Fabriksinstallt varde: 1 (UTRULLNING)

Grupp 22
ACCEL/RETARD

2202 |ACCEL TID 1
Ramp 1: tid for att accelerera fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKVENS).

Installbart omrade for samtliga ramptidsparametrar ar 0,1 - 1800 s.
Fabriksinstéllt varde: 5,0 s

2203 RETARD TID 1
Ramp 1: tid for att retardera fran max frekvens till noll (MAX FREKVENS - 0).

Fabriksinstallt varde: 5,0 s

2204 |ACCEL TID 2
Ramp 2: tid for att accelerera fran noll till max frekvens (O - MAX FREKVENS).

Fabriksinstéllt varde: 60,0 s

2205 |[RETARD TID 2
Ramp 2: tid for att retardera fran max frekvens till noll (MAX FREKVENS - 0).

Fabriksinstallt varde: 60,0 s

Grupp 26
MOTOR STYRNING

2606 (U/f FORHALLANDE v
U/f-forhallandet under faltférsvagningspunkten.

1 =LINJAR
2 = KVADRATISK
LINJAR &r att foredra for tillampningar med konstant moment, medan KVADRATISK &r att

féredra for centrifugalpumpar och flaktar for att 6ka verkningsgraden och minska
motorljudet.

Fabriksinstéllt varde: 1 (LINJAR)

Grupp 33
INFORMATION

3301 |PROGR VERS
Versionsbeteckning fér programvaran.

S = Parameter som endast kan andras nér drivsystemet ar stoppat.
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Tillampningsmakron

Tillampningsmakron ar férdefinierade parameteruppséttningar som minimerar antalet
parameterinstalliningar under igangkdrningen. Tillampningsmakron ar férdefinierade
parameteruppsattningar som minimerar antalet parameterinstallningar under igangkdrningen.
Fabriksmakrot &r forinstéllt vid leverans.

Obs! Fabriksmakrot &r avsett for anvandning dar INGEN mandverpanel finns tillgénglig. Om
fabriksmakrot anvands tillsammans med mandéverpanelen, observera att de parametrar vars
vérde beror pa den digitala insignalen DI4 inte kan &dndras fran panelen.

Parametervarden

Val av tillampningsmakro med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO aterstéller samtliga évriga
parametrar (férutom grupp 99 Startparametrar, Parameterlds 1602, parameter 1607 SPARA samt
grupperna 50 - 52 fér serieckommunikation) till sina respektive férinstéllda varden.

For vissa parametrar beror dessa forinstallda varden pa valt makro. | samband med beskrivningen
nedan av de tillampningsmakron som finns &r ocksad motsvarande férinstallda varden angivna.
Fabriksinstéllda varden for 6vriga parametrar ges i “Komplett parameterlista” med bérjan pa sida 57.

Exempel pa anslutningar

Observera féljande i de anslutningsexempel som visas:

e Samtliga digitala ing&dngar arbetar med negativ logik (NPN).
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Tillampningsmakro Fabrik (0)

Detta makro ar avsett for generella tilldmpningar UTAN mandéverpanel och for tvatrads in- och

utgangar.

Vérdet pa parameter 9902 &r 0 (FABRIK). DI4 ar icke ansluten.

Insignaler

¢ Start, stopp och
rotationsriktning (DI1,2)

* Analog referens (Al1)
* Konstant varvtal 1 (DI3)
e Val av ramp 1/2 (DI5)

SCR

Al

AGND

+10V

Al2

AGND

AO1

® [N o o [s | n =

AGND

+24V

9
L "o Dcom
L~ b

— DI2
" 1 [[DI3

1 | [DI4
L 1| |DI5

16 | [DCOM2]

17 | RO1C

18 | RO1A

19 | RO1B

[

20 | RO2C

21| RO2A

22 | RO2B

Utsignaler

Frekvens

DIP-omkopplaren

* Analog utgang AO: Al1: 0-10V
L 2r

¢ Relautgang 1: Fel

A2:' 2h | 0(4)-20 mA

* Relautgang 2: | drift

Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz

Referensspanning 10 VDC

Anvéands ej

Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz

+24 VDC

Start/Stopp: Aktivera for att starta
Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning

Konstant varvtal 1: Forinstalining: 5 Hz
Lamna oansluten!*

Val av ramp. Aktivera for att vélja ramp 2.

Relautgang 1, programmerbar
Férvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18

Relautgang 2, programmerbar
Forvald funktion: I drift =>20 ansluten till 22

*OBS! DI 4 anvands for att stélla in ACS 400. Ingadngen lases av endast en gang da
matningsspénningen ansluts. Alla parametrar méarkta * bestdms av insignalerna fran DI 4.

Parametervarden fér Fabrik (0):

* 1001 EXT1 STYRNING 2(DN,2) 1503 AO INNEHALL MAX 50.0 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 6 (START/STOPP)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

* 1201 VAL KONST VARVTAL 3 (D13) 4002 PID INTEGR TID 60 s
1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0
1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s

46

ACS 400 Anvéndarhandbok



Tillampningsmakro Fabrik (1)

Detta makro ar avsett for generella tillampningar UTAN manéverpanel och for tretrads in- och

utgangar.

Vérdet pa parameter 9902 &r 0 (FABRIK).DI 4 ar ansluten.

Insignaler

¢ Start, stopp och
rotationsriktning (DI1,2,3)

* Analog referens (Al1)
e Val av ramp 1/2 (DI5)

Utsignaler DIP-omkopplaren
¢ An. Analog utgang AO:

Frekvens Al1: Eb '0-10V
* Reldutgang 1: Fel A12:' 2P | 0(4) -20mA

* Relautgang 2: | drift

T SCR
; Al Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
l—ég 3 ||[AGND
L [+1ov Referensspénning 10 VDC
s ||AI2 Anvands ej
AGND
I AOT Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
————— s | AGND
9 | +24V +24 VDC
L 10 | I DCOM1
- 1P Momentan aktivering (puls) med DI2 aktiv: Start
1 .12 Momentan deaktivering (puls): Stop
——— {1 [|DI3 Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning
12 | D14 Maste vara ansluten!*
L1 [IDI5 Val av ramp. Aktivera for att vélja ramp 2.
16 | [DCOM2]
[17 ] RO1C Relautgang 1, programmerbar
18 | RO1A Férvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18
19| RO1B -
20 Eggg Relautgang 2, programmerbar
2 RO2B |~ Forvald funktion: I drift => 20 ansluten till 22

*OBS! DI 4 anvands for att stélla in ACS 400. Ingangen l&ses av endast en gang da
matningsspénningen ansluts. Alla parametrar méarkta * bestdms av insignalerna fran DI 4.

OBS! Stopp-insignal (DI2) deaktiverad: panelens START/STOP-knapp férreglad (lokal).

Parametervérden fér Fabrik (1) :

* 1001 EXT1 STYRNING 4 (DI1P,2P,P) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 6 (START/STOPP)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

* 1201 VAL KONST VARVTAL O (EJ VALD) 4002 PID INTEGR TID 60s
1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0
1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s
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Tillampningsmakro Standard

Detta makro ar avsett for generella tilldmpningar och for vanliga tvatrads in- och utgangar. Det ger
ytterligare tva konstanta varvtal jamfért med makrot Fabrik (0).

Vardet pa parameter 9902 &r 1 (STANDARD).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplaren
e Start, stopp och ¢ An. Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens All: '0-10V
* Analog referens (Al1) * Relautgang 1: Fel Al2:' ' 9p 0(4) -20mA

e Val av forinstallt varvtal (DI3,4) < Relautgang 2: | drift
¢ Val av ramp 1/2 (DI5)

vV _1 | SCR
2 |[A1 Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
T3 AGND

4 [[+10V Referensspénning 10 VDC

s ||AI2 Anvéands ej

s ||AGND

7 |IAO1 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
——————s | AGND
e +24V +24 VDC

10 | IDCOM1 . "
— g [T Start/stopp: Aktivera for att starta
———— = [|DI2 Fram/Back: Aktivera for &ndra rotationsriktning
L ] DI *

13 3 Val av konstant varvtal
————— . [ DI4 Val av konstant varvtal*

— 15 | |DI5 Val av ramp. Aktivera for att valja ramp 2.

16 | [DCOM2]

17 | RO1C Relautgang 1, programmerbar

18 | RO1A Férvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18

19 | RO1B

2 gg‘zi Q Relautgang 2, programmerbar

» | RO2B —  Forvald funktion: I drift =>20 ansluten till 22

*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = sluten

DI3 DI4 | Utgang

Referens via Al1

Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)

-l o] = o
=l 2l ol ©

Parametervarden for tillampningsmakro Standard:

1001 EXT1 STYRNING 2 (p11,2) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 7 (D13,4) 4002 PID INTEGR TID 60s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s
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Tillampningsmakro Pulsstyrning

Detta makro &r avsett for tillampningar dar omriktaren styrs med momentana tryckknappsfunktioner
(pulser). Det ger ytterligare tva konstanta varvtal jamfért med makrot Fabrik (1) via de digitala
ingdngarna D14 och DI5.

Vardet pa parameter 9902 &r 2 (PULSSTYRN).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplaren
« Start, stopp och * An. Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2,3) Frekvens Alt: 0-10V
* Analog referens (Al1) * Relautgang 1: Fel Al2: 2p 0(4) -20mA

* Val av forinstéllt varvtal (DI4,5) ¢ Reldutgang 2: | drift

V11 | SCR
2 [[A1 Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
e AGND
a [|+10V Referensspénning 10 VDC
s [|AI2 Anvands ej
s ||AGND
7 [[AO1 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
s | AGND
e | *28v +24 VDC
10 | [ DCOM1
———Tn[DN Momentan aktivering (puls) med DI2 aktiv: Start
-t . {lbi2 Momentan deaktivering (puls): Stop
s |[DI8__|  Aktivera for att andra rotationsriktning: Fram/Back
—— _]mu B:g Val av konstant varvtal*
|15 *
e focom2 Val av konstant varvtal
| RO1C Relautgang 1, programmerbar
18 | ROTA Férvald funktion: fel => 17 ansluten till 18
19 | RO1B
20 | RO2C R .
21| RO2A Q Relautgang 2, programmerbar
2| RO2B |~ Forvald funktion: | drift =>20 ansluten till 22

*Val av konstant varvtal: 0 = dppen, 1 = sluten

DI4 DI5 | Utgang

Referens via Al1

Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)

= ol = ©
- - o o

Obs! Stoppinsignal (DI2) deaktiverad: panelens START/STOP-knapp férreglad (lokal).

Parametervarden for tilldmpningsmakro Pulsstyrning:

1001 EXT1 STYRNING 4 (p11P,2P,3) | 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 8 (DI4,5) 4002 PID INTEGR TID 60 s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60 s
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Tillampningsmakro Vaxlande

Detta makro erbjuder en 1/0-konfiguration som &r anpassad fér olika start-/stoppingangar fér &ndring
av rotationsriktningen.

Vérdet pa parameter 9902 &r 3 (VAXLANDE).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplaren
e Start, stopp och ¢ An. Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens All: Eb 0-10V
* Analog referens (Al1) * Relautgéng 1: Fel AI2:' |20 | 0(4) -20mA

¢ Val av forinstallt varvtal (DI3,4) e« Relautgang 2: | drift
e Val av ramp 1/2 (DI5)

v+ 1 | SCR
2 |[A Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
s AGND

4 [[+10V Referensspanning 10 VDC

s [[AI2 Anvands ej

s ||AGND

7 [[AO1 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
———— s | AGND
e +24V +24 VDC

10 | |IDCOM1 N . . o :
T [ b Start framat: Vid samma Iage pa DI1 och DI2 stoppas drivsyst
1 [|DI2 Start bakat
—— —113|[DI3 Val av konstant varvtal*
———— 11 [ [DI4 Val av konstant varvtal*
——— — 15 | |DI5 Val av ramp. Aktivera for att vélja ramp 2.

16 | IDCOM2

17 | RO1C Reldutgang 1, programmerbar

18 | RO1A Férvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18

19| RO1B |~

20 | RO2C Reldutgang 2, programmerbar

21 | RO2A Forvald funktion: 1 drift =>20 ansluten till 22

22 | RO2B -

*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = sluten

DI3 DI4 | Utgang

Referens via Al1

Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)

-l o] = o
=l 2l ol ©

Parametervéarden for tillAmpningsmakro Vaxlande:

1001 EXT1 STYRNING 9 (DI1F,2R) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (REQUEST) | 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 7 (D13,4) 4002 PID INTEGR TID 60s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s
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Tillampningsmakro Motorpotentiometer

Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt mot programmerbara styrsystem som styr
drivsystemets varvtal endast med digitala signaler (6ka-/minska-signaler).

Vardet pa parameter 9902 &ar 4 (MOTOR POT).

Insignaler Utsignaler
¢ Start, stopp och ¢ An. Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens

* Referens upp (DI3)
* Referens ned (Dl4)
* Val av férinstallt varvtal (DI5)

Relautgang 1: Fel
Relautgang 2: | drift

1
2 [[A
s [|[AGND
4 [[+10V Referensspéanning 10 VDC
s |[AI2 Anvénds ej
s ||AGND
*1a01 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
s | AGND
e +24V +24 VDC
10 | |DCOM1 AL .
I~ D Start/stopp: Aktivera for att starta.
I ., |IDI Fram/back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning
————"— 12| DI3 Oka: Aktivera for att 6ka varvtalsreferensen*
I " . |DI4 Minska: Aktivera for att minska varvtalsreferensen*
L s [|DI5 Konstant varvtal 1
16 | [DCOM2
17 | RO1C Relautgang 1, programmerbar
18 | RO1A Férvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18
19| RO1B
20 | RO2C Relautgang 2, programmerbar
= | RO2A Forvald funktion: I drift =>20 ansluten till 22
2 | RO2B |~

*OBS!

¢ Om bade DI 3 och DI 4 &r aktiva eller inaktiva halls varvtalet opaverkat.

* Varvtalsreferensen lagras vid stopp eller frAnslag av matningsspénning.

* Den analoga referensen féljs inte nar makrot Motorpotentiometer &ar valt.

Parametervarden fér Motorpotentiometer:

1001 EXT1 STYRNING 2(pi11,2) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 6 (DI3u,4D) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 5 (DI5) 4002 PID INTEGR TID 60s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60 s
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Tillampningsmakro Hand - Auto

Detta makro erbjuder en I/O-konfiguration som ar lamplig i fall vaxling mellan tva externa styrplatser

behdvs.

Vardet pa parameter 9902 &r 5 (HAND/AUTO).

Insignaler
¢ Start/stopp (DI1,5) och back

(DI2,4)

e Tva an. referenser (Al1,Al2)

* Val av styrplats (DI3)

Utsignaler DIP-omkopplaren

* An. Analog utgang AO:

Frekvens All:

v} 0-10v
« Relautgéng 1: Fel Ai2:' [ 2p | 0(4) -20mA
¢ Relautgang 2: | drift

Apn

Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz (Hand-lage)

Referensspanning 10 VDC

Extern referens 2: 0...20 mA <=> 0...50 Hz (Auto-lage)

Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz

+24 VDC

Start/Stopp: Aktivera for att starta (Hand).

Val av EXT1/EXT2: Aktivera for att valja auto

s

Fram/Back (Auto)

Start/Stopp: Aktivera for att starta (Auto)

Relautgang 1, programmerbar

Forvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18

Relautgang 2, programmerbar

Forvald funktion: | drift =>20 ansluten till 22

Obs! Parameter 2107 START BLOCK ska vara O (OFF).

Parametervarden fér Hand-Auto:

1001 EXT1 STYRNING 2 (p11,2) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 7 (DI5,4) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 3 (DI3) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
11083 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 2 (A12) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 0 (EJ VALD) 4002 PID INTEGR TID 60s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s
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Tillampningsmakro PID-reglering

Detta makro ar avsett for aterkopplad reglering av tryck, fléde, o s v.

Vardet pa parameter 9902 &r 6 (PID-REGL).

Insignaler
¢ Start/stopp (DI1,5)

Utsignaler

¢ Analog referens (Al1)
« Arvarde (Al2)

¢ Val av styrplats (DI2)
* Konstant varvtal (DI3)
 Driftférregling (DI4)

oBS!

DIP-omkopplaren

¢ An. Analog utgang AO:
Frekvens

Al:[ 2] 0-10V
* Relautgang 1: Fel AL2: m 0(4) -20mA

* Relautgang 2: | drift

* Konstanta varvtal ignoreras vid PID-reglering (PID).

OBS! Parameter 2107 START BLOCK ska vara O (OFF).

v+ | SCR
2 [[A1 EXT1 (Manuell) eller EXT2 (PID) referens: 0...10 V
e AGND
a [[+10V Referensspanning 10 VDC
ey 1s [|AI2 Arvarde; 0...20 mA (PID)
s ||AGND
W 7 |[AO1 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz
s | AGND
9 | +24V +24 VDC
L1 [Ipcomi ,
. [[Di Start/Stopp: Activate to start ACS 400 (Manual).
————112| DI Val av EXT1/EXT2: Aktivera for att valja PID-reglering
T [D Konstant varvtal 1: Anvands ej vid PID-reglering®
1 : Driftférregling: Deaktivering stoppar omriktaren
—11s | [DIS Start/Stopp: Aktivera for att starta ACS 400 (PID)

16 | [ DCOMZ

17 | RO1C Relautgang 1, programmerbar

18 | RO1A Forvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18

19 | RO1B

20 | RO2C Relautgang 2, programmerbar

2 | RO2A Férvald funktion: 1 drift =>20 ansluten till 22

22 | RO2B

Parametrarna for PID-reglering (grupp 40) ingér inte i basparameteruppséttningen.

Parametervarden for PID-reglering:

1001 EXT1 STYRNING 1 (i) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 6 (DI5) 1601 DRIFTFORREGLING 4 (D14)
1003 ROT RIKTNING 1 (FRAM) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 2 (D12) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 1 (A1) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 3 (DI13) 4002 PID INTEGR TID 60s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s
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Tillampningsmakro Férmagnetisering

Detta makro ar avsett for tilldmpningar dar motorn maste starta snabbt. Att bygga upp ett flode i
motorn tar tid, men med detta makro kan den tiden elimineras

Vardet pa parameter 9902 &r 7 (FORMAGN).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplaren
¢ Start, stopp och ¢ An. Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens All: '0-10V
* Analog referens (Al1) * Relautgang 1: Fel Al2: ' 9p 0(4) -20mA
* Val av férinstallt varvtal * Relautgang 2: | drift i
(DI3,4)

* Férmagnetisering (DI5)

Ayt
2 ||AI1 Extern referens 1: 0...10 V <=> 0...50 Hz
s AGND

4 Z}gv Referensspénning 10 VDC

s Arva ;

*AGND nvands ej
7 |[AO1 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz

s | AGND
9 | +24V +24 VDC
- 10 | [DCOM1 . .
g o [ E ] Start/Stopp: Aktivera for att starta omriktaren
1. [ DI2 Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning
— 13 | [DI3 Val av konstant varvtal*
——— | (Dl4 Val av konstant varvtal*
s 15 Férmagnetisera: Aktivera for att starta formagnetiseringen

16 | IDCOM2

17 | RO1C Reldutgang 1, programmerbar

18 | ROTA Férvald funktion: Fel =>17 ansluten till 18

19| RO1B |~

20 | RO2C Relautgang 2, programmerbar

21 | RO2A Férvald funktion: | drift =>20 ansluten till 22

22 | RO2B -

*Val av konstant varvtal: 0 = 6ppen, 1 = sluten

DI3 DI4 | Utgang

Referens via Al1

Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)

- ol = o
= =l ol o

Parametervarden for tillAmpningsmakrot Férmagnetisering:

1001 EXT1 STYRNING 2 (pi11,2) 1503 AO INNEHALL MAX 50 Hz
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1601 DRIFTFORREGLING 0 (EJ VALD)
1003 ROT RIKTNING 3 (VALD) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 2008 MAX FREKVENS 50 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 5 (DI5)
1105 EXT REF1 MAX 50 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 4001 PID FORST 1.0

1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI13,4) 4002 PID INTEGR TID 60s

1401 RELAUTGANG 1 3 (FEL(-1)) 4101 PID FORST 1.0

1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT) 4102 PID INTEGR TID 60s
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Tillampningsmakro PFC-styrning
Detta makro &r avsett for tilldmpningar som styr pumpar och flaktar. Fér mer information, se Bilaga B.
Vardet pa parameter 9902 &r 8 (PFC STYRNING).
Insignaler Utsignaler DIP-omkopplaren
e Start och stopp(DI1) ¢ An. Analog utgang AO: ‘
Frekvens All: E» C0-10V
¢ Analog referens (Al1) ¢ Relautgang 1: Al2:' m 0(4) -20mA
Varvtalsreglerad motor .
* Arvarde (AI2) * Relautgang 2: Hjalpmotor
* Val av styrplats (DI3)
* Driftférregling (DI2)

v—+1]1 | SCR
2 [[AIl EXT1 (Manuell) eller EXT2 (PID/PFC) referens: 0...10 V
s _[|AGND
4 [[+10V Referensspénning 10 VDC
(E:) s ||AI2 Arvérde; 0...20 mA (PID)
s ||AGND
7 |TAO1 Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...52 Hz
s | AGND
—|e 124V +24 VDC
10 | IDCOM1 . . .
-~ . pn Start/Stopp: Aktivera for att starta omriktaren.
———— [+ [[DI2 Driftférregling: Deaktivering stoppar omriktaren
Q_L, DI3 Val av EXT1/EXT2: Aktivera for att vélja PFC-styrning
14 | [DI4 Férregling: Deaktivering stoppar omriktaren
15 | [DIS Forregling: Deaktivering stoppar motorn
16 | IDCOM2

17 | RO1C Q Relautgang 1, programmerbar

18 | RO1A Férvald funktion: Hastighetsreglerad motor paslagen
19| ROIB = =>17 ansluten till18

20 | RO2C Relautgang 2, programmerbar

21 | RO2A Q Forvald funktion: Extramotor tillslagen => 20

2| RO2B |~ ansluten till 22

OBS! Parameter 2107 START BLOCK ska vara O (OFF).

Parametervarden for tillAmpningsmakrot PFC-styrning:

1001 EXT1 STYRNING 1(DI1) 1503 AO INNEHALL MAX 52 Hz
1002 EXT2 STYRNING 1(DI1) 1601 DRIFTFORREGLING 2 (DI2)
1003 ROT RIKTNING 1 (FORWARD) | 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1102 VAL EXT1/EXT2 3 (DI3) 2008 MAX FREKVENS 52 Hz
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1105 EXT REF1 MAX 52 Hz 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 1 (A1) 4001 PID FORST 2,5

1201 VAL KONST VARVTAL 0 (EJ VALD) | 4002 PID INTEGR TID 3s

1401 RELAUTGANG 1 29 (PFC) 4101 PID FORST 2,5

1402 RELAUTGANG 2 29 (PFC) 4102 PID INTEGR TID 3s
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Komplett parameterlista

Till en bérjan ar endast de s k basparametrarna (skuggade i tabell 12) synliga. Anvand darfor
avsedda menyfunktioner pa mandéverpanelen for att géra hela parameteruppséttningen synlig.

S = Parametern kan endast &ndras nér drivsystemet ar stoppat.
M = Det forinstallda vardet beror pa valt makro (*).

Tabell 12 Den fullstandiga parameteruppséttningen.

Kod |[Namn Omrade |Upp|65ning Forinstéllning |Anvéndare |S |M
Grupp 99
STARTPARAMETRAR
9901 |SPRAK 0- 11 1 0 (ENGLISH (UK))
9902 [TILLAMPN MAKRO 0-8 1 0 (FABRIK) v
9905 |MOTOR NOM SPANN 380, 400, 415, 440, 460, |- 400V v
480 V
9906 |[MOTOR NOM STROM 0,5%Iy - 1,5%Iy 0,1A 1,0%Iy v
9907 |MOTOR NOM FREKV 0 - 250 Hz 1Hz 50 Hz v
9908 [MOTOR NOM VARVT 0 - 3600 rpm 1 rpm 1440 rpm 4
9909 [MOTOR NOM EFFEKT 0,1-100 kW 0,1 kW * v
9910 |MOTOR COS FI 0,50 - 0,99 0,01 0,83 v
Grupp 01
DRIFTVARDEN
0102 [VARVTAL 0 - 9999 rpm 1 rpm -
0103 |UTFREKVENS 0 - 250 Hz 0,1 Hz -
0104 |STROM - 0,1A -
0105 |MOMENT -100...100% 0,1 %
0106 |EFFEKT - 0,1 kW -
0107 |DC SPANNING 0-999,9V 0,1V -
0109 |UTSPANNING 0-480V 0,1V -
0110 [ACS400 TEMP 0-150 °C 0,1°C -
0111  |EXTERN REF 1 0 - 250 Hz 0,1 Hz -
0112 |EXTERN REF 2 0-100 % 0,1% -
0113 |STYRPLATS 0-2 1 -
0114 |DRIFTTID 0-9999 h 1h -
0115 |kWh MATARE 0 - 9999 kWh 1 kWh -
0116 |APPL BLOCK UTG 0-100 % 0,1 % -
0117 |DI1-DI4 STATUS 0000 - 1111 1 -
(0 - 15 decimalt)
0118 |aI1 0-100 % 0,1 % -
0119 |AI2 0-100 % 0,1 % -
0121 |DI5 & RELAER 0000 - 0111 1 -
(0 - 7 decimalt)
0122 [AO 0-20 mA 0,1 mA -
0124 |ARVARDE 1 0-100 % 0,1 % -
0125 |ARVARDE 2 0-100 % 0,1 % -
0126 |[REGLERAVVIKELSE -100 - 100 % 0,1 % -
0127 |PID ARVARDE -100 - 100 % 0,1 %
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Kod [Namn Omrade Upplosning |Forinstéllning |Anvédndare |S [M
0128 |SENASTE FEL 0-26 1 0

0129 |FOREG FEL 0-26 1 0

0130 |ALDSTA FEL 0-26 1 0

0131 |SER LANK DATA 1 0 - 255 1

0132 |SER LANK DATA 2 0 - 255 1

0133 |SER LANK DATA 3 0 - 255 1

0134 |PROCESS VAR 1 - -

0135 |PROCESS VAR 2 - -

0136 |DRIFTTID 0,00 - 99,99 kh 0,01 kh

0137 |MWh MATARE 0,0 - 9999 MWh 1 MWh

Grupp 10

STYRINGANGAR

1001 |EXT1 STYRNING 0-10 1 2/4 V|V
1002 [EXT2 STYRNING 0-10 1 0 V|V
1003 |ROT RIKTNING 1-3 1 3 V|V
Grupp 11

VAL AV REFERENS

1101 |REF FRAN PANEL 1-2 1 1 (Rer1 (Hz))

1102 |VAL EXT1/EXT2 1-8 1 6 V|V
1103 |VAL EXT REF1 0-13 1 1 V|V
1104 |EXT REF1 MIN 0-250 Hz 1Hz 0 Hz

1105 |EXT REF1 MAX 0-250 Hz 1Hz 50 Hz v
1106 |VAL EXT REF2 0-13 1 0 V|V
1107 |EXT REF2 MIN 0-100 % 1% 0 %

1108 |EXT REF2 MAX 0 - 500 % 1% 100 %

Grupp 12

KONSTANTA VARVTAL

1201 |VAL KONST VARVTAL 0-10 1 3/0 vV
1202 [KONST VARVTAL 1 0 - 250 Hz 0,1 Hz 5 Hz

1203 [KONST VARVTAL 2 0 - 250 Hz 0,1 Hz 10 Hz

1204 [KONST VARVTAL 3 0 - 250 Hz 0,1 Hz 15 Hz

1205 [KONST VARVTAL 4 0 - 250 Hz 0,1 Hz 20 Hz

1206 [KONST VARVTAL 5 0 - 250 Hz 0,1 Hz 25 Hz

1207 |KONST VARVTAL 6 0 - 250 Hz 0,1 Hz 40 Hz

1208 [KONST VARVTAL 7 0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

Grupp 13 .

ANALOGA INGANGAR

1301 |MINIMUM Al 0-100 % 1% 0 %

1302 |MAXIMUM Al 0-100 % 1% 100 %

1303 |FILTER Al 0-10s 0,1s 0,1s

1304 |MINIMUM AI2 0-100 % 1% 0 %

1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1% 100 %

1306 |FILTER AI2 0-10s 0,1s 0,1s
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Kod |[Namn Omrade Upplosning |Férinstéllning |Anvéndare |S |M
Grupp 14

RELAUTGANGAR

1401 [RELAUTGANG 1 0 - 31 1 3 v
1402 |RELAUTGANG 2 0 - 31 1 2 v
1403 |RO 1 TILL FORDR 0-3600s 0,1s;1s Os

1404 |RO 1 FRAN FORDR 0-3600s 0,1s;1s Os

1405 |RO 2 TILL FORDR 0-3600s 0,1s;1s Os

1406 |RO 2 FRAN FORDR 0-3600s 0,1s;1s Os

Grupp 15 .

ANALOG UTGANG

1501 |AO INNEHALL 102 - 137 1 103

1502 |AO INNEHALL MIN - * 0,0 Hz

1503 |AO INNEHALL MAX - * 50 Hz v
1504 |MINIMUM AO 0,0 - 20,0 mA 0,1 mA 0 mA

1505 |MAXIMUM AO 0,0 - 20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA

1506 |FILTER AO 0-10s 0,1s 0,1s

Grupp 16

SYSTEM STYRNING

1601 |DRIFTFORREGLING 0-6 1 0 v
1602 [PARAMETERLAS 0-2 1 1 (OPPET)

1604 |VAL FELATERST 0-7 1 6 v
1605 [LOKAL BLOCK 0-1 1 0 (OPPEN)

1607 [SPARA PARAMETER 0-1 1 0 (KLAR)

1608 [VISA ALARM 0-1 1 0 (NEJ)

Grupp 20

GRANSER

2003 |MAX STROM 0,5*Iy - 1,5...1,7*Iy 0,1A 1,551 **

2005 |OVERSP REGL 0-1 1 1 (TILL)

2006 |UNDERSP REGL 0-2 1 1 (TILL (TID))

2007 |MIN FREKVENS 0 - 250 Hz 1Hz 0 Hz

2008 |MAX FREKVENS 0 - 250 Hz 1Hz 50 Hz v
Grupp 21

START/STOPP

2101 |START FUNKTION 1-4 1 1 (RAMP)

2102 |STOPP FUNKTION 1-2 1 1 (UTRULLNING)

2103 [TUNG ST STROM 0,5%Iy - 1,5...1,7*Iy 0,1A 1,21 **

2104 |DC BROMSN TID 0-250s 0,1s 0s

2105 |VAL FORMAGN 0-6 1 0 v
2106 |FORMAGN TID 0,0-25,0s 0,1s 2,0s

2107 |START BLOCK 0-1 1 1 (TILL)
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Kod (Namn Omrade Upplésning [Férinstélining |Anvéndare |S |M
Grupp 22

ACCEL/RETARD

2201 |VAL ACC/RET 1/2 0-5 1 5 V|V
2202 |ACCELTID 1 0,1-1800s 0,1;1s 5s

2203 [RETARD TID 1 0,1-1800s 0,1;1s 5s

2204 |ACCEL TID 2 0,1-1800s 0,1;1s 60 s

2205 |[RETARD TID 2 0,1-1800s 0,1;1s 60 s

2206 |RAMP FORM 0-3 1 0 (LINJAR)

Grupp 25

KRITISKA FREKVENSER

2501 |VAL KRIT FREKV 0-1 1 0 (FRAN)

2502 |KRIT FREKV1 LAG 0-250 Hz 1Hz 0 Hz

2503 |KRIT FREKV1 HOG 0-250 Hz 1Hz 0 Hz

2504 |KRIT FREKV2 LAG 0-250 Hz 1Hz 0 Hz

2505 |KRIT FREKV2 HOG 0-250 Hz 1Hz 0 Hz

Grupp 26

MOTOR STYRNING

2603 |IR-KOMPENSERING 0-60V 1V 10V

2604 |IR KOMP OMRADE 0- 250 Hz 1Hz 50 Hz

2605 |LAGT LJUD 0-1 1 0 (FRAN) v
2606 |U/F FORHALLANDE 1-2 1 1 (LINJAR) v
2607 |EFTERSLAPN KOMP 0 - 250 % 1% 0 % v
Grupp 30

FEL FUNKTIONER

3001 |AI<MIN FUNKTION 0-3 1 1 (FEL)

3002 |PANEL FEL 1-3 1 1 (FEL)

3003 |[EXTERNT FEL 0-5 1 0 (EJ VALD)

3004 [MOTOR OVERLAST 0-2 1 1 (FEL)

3005 |MOTOR TERM TID 256 - 9999 s 1s 500 s

3006 |MOTOR BEL KURVA 50 - 150 % 1% 100 %

3007 |NOLLVARV BEL 25 - 150 % 1% 70 %

3008 [BRYTPUNKT 1-250 Hz 1Hz 35 Hz

3009 |FASTLASNING 0-2 1 0 (EJ VALD)

3010 |FASTLASN STROM 0,5%Iy-1,5...1,7*Iy ** 0,1A 1,2% Iy ™

3011 [FASTLASN FREKV 0,5-50 Hz 0,1 Hz 20 Hz

3012 |FASTLASN TID 10...400 s 1s 20 s

3013 |LAG LAST 0-2 1 0 (EJ VALD)

3014 |LAG LAST TID 10...400 s 1s 20 s

3015 |LAG LAST KURVA 1-5 1 1

3022 |AI1 FEL NIVA 0-100 % 1% 0 %

3023 |AI2 FEL NIVA 0-100 % 1% 0 %
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Kod |[Namn Omrade Upplésning |Férinstéllning |Anvéndare |S |M
Grupp 31 .

AUTOM ATERSTALLNING

3101 [ANTAL FORSOK 0-5 1 0

3102 [FORSOKSTID 1,0-600,0 s 0,1s 30 s
3103 [FORDROJUNING 0,0-120,0s 0,1s Os
3104 |OVERSTROM 0-1 1 0 (FRAN)
3105 |OVERSPANNING 0-1 1 0 (FRAN)
3106 [UNDERSPANNING 0-1 1 0 (FRAN)
3107 [AI<MIN 0-1 1 0 (FRAN)
Grupp 32

OVERVAKNING

3201 |OVERV 1 PARAM 102 - 137 1 103
3202 |OVERV 1 GR LAG - - 0

3203 |[OVERV 1 GR HOG - - 0

3204 |OVERV 2 PARAM 102 - 137 1 103
3205 |OVERV 2 GR LAG - - 0

3206 |OVERV 2 GR HOG - - 0
Grupp 33

INFORMATION

3301 |PROGR VERSION 0.0.0.0 - f.f.f.f - -

3302 ([TEST DATUM yy.ww - -

Grupp 34

PROCESS VARIABLER

3401 |[VAL DISPLAY 1-2 1 1(STANDARD)
3402 |P VAR 1 VAL 102 - 137 1 104
3403 [P VAR 1 MUL 1-9999 1 1

3404 [P VAR 1 DIV 1-9999 1 1

3405 [P VAR 1 SKALN 0-3 1 1

3406 [P VAR 1 ENHET 0 - 31 1 1(A)
3407 |P VAR 2 VAL 102 - 137 1 103
3408 [P VAR 2 MUL 1-9999 1 1

3409 [P VAR 2 DIV 1-9999 1 1

3410 [P VAR 2 SKALN 0-3 1 1

3411 |P VAR 2 ENHET 0-31 1 3 (Hz)
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Kod (Namn Omrade Upplésning [Férinstélining |Anvéndare |S |M
Grupp 40

PID-REGLERING

4001 |PID FORST 0,1-100 0,1 1,0 v
4002 |PID INTEGR TID 0-600s 0,1s 60 s v
4003 |PID DERIV TID 0-60s 0,1s Os

4004 |PID DERIV FILTER 0-10s 0,1s 1s

4005 |REGL AVVIK INV 0-1 1 0 (NEJ)

4006 |VAL ARVARDE 1-9 1 1 (ARv1) v
4007 |ARV1 INGANG 1-2 1 2 (AI2) v
4008 |ARV2 INGANG 1-2 1 2 (AI2) v
4009 |ARV1 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 %

4010 [ARV1 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 %

4011  |ARV2 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 %

4012 |ARV2 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 %

4013 [PID STOPP FORDR 0,0-3600s 0,1;1s 60 s

4014 [PID STOPP NIVA 0,0 - 120 Hz 0,1 Hz 0 Hz

4015 [ATERSTART NIVA 0,0 - 100 % 0,1 % 0 %

4016 |PID PARAM SET 1-7 1 6 (SET 1)

4017 |ATERSTART FORDR 0-60s 0,01s 0,50 s

4018 |STOPP VAL 0-5 1 0 (INTERNT) v
4019 [BORV VAL 1-2 1 2 (EXTERNT)

4020 |[INTERNT BORV 0,0-100,0 % 0,1 % 40 %

Group 41

PID-REGLERING (2)

4101 |PID FORST 0,1-100 0,1 1,0 v
4102 |PID INTEGR TID 0-600s 0,1s 60 s v
4103 |PID DERIV TID 0-60s 0,1s 0s

4104 |PID DERIV FILTER 0-10s 0,1s 1s

4105 |REGL AVVIK INV 0-1 1 0 (NEJ)

4106 |VAL ARVARDE 1-9 1 1 (ARv1) v
4107 |ARV1 INGANG 1-2 1 2 (AI2) v
4108 |ARV2 INGANG 1-2 1 2 (AI2) v
4109 |ARV1 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 %

4110 |ARV1 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 %

4111 |ARV2 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 %

4112  |ARV2 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 %

4119 [BORV VAL 1-2 1 2 (EXTERNT)

4120 |[INTERNT BORV 0,0-100,0 % 0,1 % 40,0 %
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Kod |[Namn Omrade Upplosning |Férinstéllning |Anvéndare |S |M
Grupp 50

KOMMUNIKATION

5001 [DDCS KOMM HAST 1,2,4,8 - 1 (1 Mbits/s) 4
5002 [DDCS NOD NR 1-254 1 1 v
5003 [KOMM FEL TID 0,1-60s 0,1s 1s

5004 [KOMM FEL FUNKT 0-3 1 0 (EJ VALD)

5005 [VAL PROTOKOLL 0-3 1 0 (EJ VALD) v
5006 [KOMM STYRNING 0-2 1 0 (EJ VALD) v
5007 [DDCS STYRSATT 1-2 1 0 (FALTBUSS) v
5008 |DDCS LJUSSTYRKA 0-15 1 8 v
5009 [DDCS HW CONFIG 0-1 1 1 (STJIARNNAT) 4
Grupp 51

EXT KOMM MODUL

5101- |FALTBUSSPART - 15 - - -

5115

Grupp 52

STANDARD MODBUS

5201 |STATION NUMMER 1-247 1 1

5202 [KOMM HAST 3, 6, 12, 24,48, 96, 192 |- 96 (9600 bit/s)

5203 [PARITET 0-2 1 0 (INGEN)

5206 [EJ GODK MEDD 0 - FFFF 1 -

5207 |GODK MEDD 0 - FFFF 1 -

5208 [BUFFERT FEL 0 - FFFF 1 -

5209 [FLANK FEL 0 - FFFF 1 -

5210 [PARITETSFEL 0 - FFFF 1 -

5211 |CRC FEL 0 - FFFF 1 -

5212 |OVERLAST 0 - FFFF 1 -

5213 [SER FEL MINNE1 0 - 255 1 -

5214 [SER FEL MINNE2 0 - 255 1 -

5215 |[SER FEL MINNE3 0 - 255 1 -

Grupp 81

PFC STYRNING

8103 |[REFERENS STEG 1 0,0 - 100 % 0,1 % 0 %

8104 |[REFERENS STEG 2 0,0 - 100 % 0,1 % 0 %

8105 |[REFERENS STEG 3 0,0 - 100 % 0,1 % 0 %

8109 [START FREKV 1 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8110 [START FREKV 2 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8111 [START FREKV 3 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 50 Hz

8112 [LAG FREKV 1 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 25 Hz

8113 [LAG FREKV 2 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 25 Hz

8114 [LAG FREKV 3 0,0 - 250 Hz 0,1 Hz 25 Hz

8115 [HIJMOT STARTFORD 0,0 - 3600 s 0,1s;1s 5s

8116 [HJMOT STOPPFORD 0,0 - 3600 s 0,1s;1s 3s

8117 |ANTAL HJALPMOT 0-3 1 1 v

ACS 400 Anvéndarhandbok

63



Kod [Namn Omrade Upplosning |Forinstéllning |Anvédndare |S [M
8118 |AUTOVAXL INTERV 0,0-336 h 0,1h 0,0 h (EJ VALD)

8119 |AUTOVAXL NIVA 0,0 - 100 % 0,1 % 50 %

8120 |FORREGLINGAR 0-6 1 4 (DI4) v
8121 |REG FORBIKOPPL 0-1 1 0 (NEJ)

8122 |PFC START FORDR 0-10s 0,01s 0,5s

* Maximalt varde for frekvensomriktartypen vid kopplingsfrekvensen 4 kHz.

** Omrade och grundvarden beror pa frekvensomriktartypen och valet av parameter 2605 LAGT LJUD.
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Grupp 99: Startparametrar

Som namnet antyder omfattar startparametrarna varden som ACS 400 behdver for den forsta upp-
starten, t ex markdata om motorn.

Kod | Beskrivning

9901 | SPRAK
Val av sprak for manéverpanel ACS-PAN-A.
0 = ENGLISH 3 = ITALIANO 6 = NEDERLANDS 9 = suoml 12 = (reserverad)
1= ENGLISH (AM) 4 = ESPANOL 7 = FRANCAIS 10 = SVENSKA
2 = DEUTSCH 5 = PORTUGUES 8 = DANSK 11 = RUSSIAN

9902 | TILLAMPN MAKRO
Val av tillampningsmakro. Denna parameter anvénds for att valja tillAmpningsmakro fér instélining av
omriktaren for aktuell tillampning. Se “Tillampningsmakron”, som borjar pa sida 45.
0 = FABRIK 2 = PULSSTYRN 4 = MOTORPOT 6 = PID-REGL 8 = PFC-STYRNING
1= STANDARD 3 = VAXLANDE 5 = HAND/AUTO 7 = FORMAGN

9905 | MOTOR NOM SPANN
Nominell motorspénning enligt motorns mérkskylt. Denna parameter staller in den maximala utspanningen
till motorn fran omriktaren. Parametern MOTOR NOM FREKV anger frekvensen vid denna spanning. Omrik-
taren kan inte mata ut en spanning som &r hégre &n natspanningen. Se Figur 36.

9906 | MOTOR NOM STROM
Nominell motorstréom enligt motorns markskylt. Det tillatna instaliningsomradet &r 0,5 - Iy ... 1,5 - Iy av
omriktarens nominella strém.

9907 | MOTOR NOM FREKV
Nominell motorfrekvens enligt motorns markskylt (faltférsvagningspunkten). Se Figur 36.

9908 | MOTOR NOM VARVT
Nominellt motorvarvtal enligt motorns markskylt.

9909 | MOTOR NOM EFFEKT
Nominell motoreffekt enligt motorns méarkskylt.

9910 | MOTOR COS FI

Nominell fasférskjutning mellan spanning och strém enligt motorns maérkskylt.

Utspénning

MOTOR NOM SPANN —_— —

. P Utfrekvens
MOTOR NOM FREKV

Figur 36  Utspdnningen som funktion av utfrekvensen.
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Grupp 01: Driftvarden

Denna grupp innehaller driftvarden for dvervakning av funktionerna i omriktaren, inklusive matvérden
och felhistorik. Matvarden méts eller berdknas av omriktaren, vilket betyder att de inte kan stéllas in
av anvéandaren. Felhistoriken kan nollstallas av anvandaren via manéverpanelen.

Kod

Beskrivning

0102

VARVTAL
Motorns beréknade varvtal i rpm.

0103

UTFREKVENS
Utfrekvensen till motorn (Hz). Visas ocksa da teckenfonstret ar i OUTPUT-lage.

0104

STROM
Uppmétt motorstrom. (Visas ocksa da teckenfonstret ar i OUTPUT-lage).

0105

MOMENT
Beraknat vridmoment pa motoraxeln i procent av det nominella.

0106

EFFEKT
Uppmatt motoreffekt i KW.
OBS! Mattenheten (kW) visas inte i teckenfonstret pa panel ACS100-PAN.

0107

DC SPANNING
Uppmaétt mellanledsspénning i V DC.

0109

UTSPANNING
Den till motorn utmatade spanningen.

0110

ACS 400 TEMP
Visar temperaturen pa kylelementet i ACS 400 i °C.

0111

EXTERN REF1
Vardet pa extern referens 1 i Hz.

0112

EXTERN REF2
Vardet pa extern referens 2 i %.

0113

STYRPLATS

Visar varifran drivsystemet styrs. Alternativen ar:
0 = LOKAL

1 =ExT1

2 = EXT2

Se “Bilaga A”, som boérjar pa sida 151 angaende en beskrivning av de olika styrplatserna.

0114

DRIFTTID (R)
Visar omriktarens totala drifttid i timmar (h). Vardet kan nolistallas genom att man samtidigt trycker pa
UPPAT- och NEDAT-pilknapparna pa manoverpanelen i parameterinstaliningslage.

0115

kWh MATARE (R)
Visar drivsystemets energn‘orbrukmng i kWh. Vardet kan nollstéllas genom att man samtidigt trycker pa
UPPAT- och NEDAT-pilknapparna pa mandverpanelen i parameterinstaliningslage

0116

APPL BLOCK UTG
Referensvérdet i procent fran tillampningsblocket. Detta varde kommer fran makrot PID-reglering, makrot
PFC-styrning eller, om inte nagot av dessa ar valt, frin 0112 EXTERN REF 2.

0117

DI1-DI4 STATUS
Visar de fyra digitala ingdngarnas tillstand binart. Om en ingang &r aktiv &r motsvarande siffra “1”, i annat
fall “0”.

ACS100-PAN ACS-PAN
[ ][] ]
I ] L] | 000001101BIN
DI4 DI3 DI2 DI1
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Kod

Beskrivning

0118

All
Analog ingang 1:s relativa vérde i %.

0119

Al2
Analog ingang 2:s relativa vérde i %.

0121

DI5 & RELAER
Digital ingang 5:s samt reldernas tillstand. En aktiv signal/ett aktivt reld indikeras med en 1:a, en passiv
signal/ett passivt rela med en O:a.

ACS100-PAN I []]| ACS-PAN
[ L] ] 000000101BIN
DI 5 4'

Rela 2 status
Rela 1 status

0122

AO
Vérdet pa den analoga utgangen i mA.

0124

ARVARDE 1
Arvérde 1 (ARv1) for PID-/PFC-regleringen i %.

0125

ARVARDE 2
Arvarde 2 (ARv2) fér PID-/PFC-regleringen i %.

0126

REGLERAVVIKELSE
Visar skillnaden mellan referensvardet och arvardet fér PID-/PFC-regleringen.

0127

PID ARVARDE
Vérdet pa den aterkopplade signalen till PID-/PFC-regleringen.

0128

SENASTE FEL

Det senast registrerade felet (0 = inget fel). Se kapitlet “Feldiagnostik”, som bdrjar pa sida 145. Felindik-
eringen kan nollstéllas fran mandverpanelen genom att man - i parameterinstéliningslage - trycker pa
UPPAT- och NEDAT-pilknapparna samtidigt.

0129

FOREG FEL

Det nast senast registrerade felet (0 = inget fel). Se kapitlet “Feldiagnostik”, som bérjar pa sida 145.
Felindikeringen kan nollstéllas frdin mandverpanelen genom att man - i parameterinstéliningslage - try-
cker pa UPPAT- och NEDAT-pilknapparna samtidigt.

0130

ALDSTA FEL

Det tidigast registrerade felet (0 = inget fel). Se kapitlet “Feldiagnostik”, som bérjar pa sida 145. Felindik-
eringen kan nollstéllas fran mandverpanelen genom att man - i parameterinstéliningslage - trycker pa
UPPAT- och NEDAT-pilknapparna samtidigt.

0131

SER LANK DATA 1
Via seriekommunikation skrivbar dataarea.

0132

SER LANK DATA 2
Via serieckommunikation skrivbar dataarea.

0133

SER LANK DATA 3
Via serieckommunikation skrivbar dataarea.

0134

PROCESS VAR 1
Processvariabel 1, enligt val gjort i parametergrupp 34.

0135

PROCESS VAR 2
Processvariabel 2, enligt val gjort i parametergrupp 34.

0136

DRIFTTID
Total drifttid for omriktaren i tusentals timmar (kh).

0137

MWh MATARE
Total energiférbrukning fér drivsystemet i MWh.
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Grupp 10: Styringangar

Start-, Stopp- och Rotationsriktningskommandon kan ges fran mandverpanelen eller fran tva externa
styrplatser (EXT1, EXT2). Valet mellan de tva externa platserna gérs med parameter 1102 VAL EXT1/
EXT2. For ytterligare information om styrplatser hénvisas till “Bilaga A” pa sidan 151.

Kod

Beskrivning

1001

EXT1 STYRNING
Definierar anslutningarna och kéllan till Start-/Stopp-/Rotationsriktningskommandona fér extern styrplats 1
(EXT1).

0 = EJ VALD
Ingen kaélla till Start-/Stopp-/Rotationsriktningskommandon fér ExT1 &r vald.

1=DN
Tvatrads Start/Stopp-funktion ansluten till digital ingang DI1, som inaktiv = STOPP och som aktiv = START.*

2=DI1,2

Tvatrads Start/Stopp- och Rotationsriktningsfunktion med Start/Stopp ansluten till digital ingang DI1 enligt
ovan och Rotationsriktning till DI2, som inaktiv = Fram och som aktiv = Back. For att styra rotationsrikt-
ningen pa detta satt ska parameter 1003 ROT RIKTNING vara instélld pa VALD.

3=DI1P2P

Tretrads Start/Stoppfunktion i form av aterfjadrande tryckknappar (“P” star for “puls”). Startknappen ska
vara slutande och ansluten till digital ingang DI1 och Stoppknappen brytande och ansluten till DI2. Flera
startknappar kan anslutas parallellt, medan flera stoppknappar ska anslutas i serie. *,**

4 =DI1P,2P,3

Tretrads Start/Stopp- och Rotationsriktningsfunktioner. Start- och Stoppknapparna ska anslutas till DI1
och DI2 enligt ovan, medan Rotationsriktning ska anslutas till DI3, som inaktiv = Fram och som aktiv =
Back. For att styra rotationsriktningen pa detta satt ska parameter 1003 ROT RIKTNING vara instélld pa
VALD. **

5 = DI1P,2P,3P

Start framat, Start bakat och Stopp. Start framat och Start bakat astadkoms med tva aterfijadrande tryck-
knappar med slutande funktion anslutna till DI1 respektive DI2. (“P” star for “puls”). Stoppknappen ska
vara brytande och ansluten till digital ingang DI3. Flera startknappar kan anslutas parallellt, medan flera
stoppknappar ska anslutas i serie. For att styra rotationsriktningen pa detta satt ska parameter 1003 ROT
RIKTNING vara instélld pa vALD.**

6=DI5
Tvatrads Start/Stoppfunktion ansluten till digital ingang DI5, som inaktiv = STOPP och aktiv = START.*
7=DI5,4

Tvatrads Start/Stopp- och Rotationsriktningsfunktion med Start/Stopp ansluten till digital ingang DI5 och
Rotationsriktning till DI4, som inaktiv = Fram och som aktiv = Back. For att styra rotationsriktningen pa
detta séatt ska parameter 1003 ROT RIKTNING vara installd pa VALD.

8 = PANEL

Start-, Stopp- och Rotationsriktningskommandona avges fran mandverpanelen nar extern styrplats 1 ar
vald. For att styra rotationsriktningen pa detta séatt ska parameter 1003 ROT RIKTNING vara instélld pa VALD.
9 = DI1F,2R

Start framat- kommando avges da DI1 ar aktiverad och DI2 deaktiverad och Start bakat da DI1 &r deakti-
verad och DI2 aktiverad. Alla 6vriga fall innebar Stoppkommando.

10 = KOMM

Kommandona foér Start, Stopp och Rotationsriktning éverférs via seriekommunikation.

*OBS! | fallen 1, 3 och 6 bestéams rotationsriktningen med parameter 1003 ROT RIKTNING, som installd pa
“3” (VALD) fixerar rotationsriktningen till Fram.

**OBS! Stoppsignalingangen maste vara aktiv innan ett startkommando kan ges.
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1002

EXT2 STYRNING

Definierar anslutningarna och kallan till Start-/Stopp-/Rotationsriktningskommandona fér extern styrplats 2

(EXT2).
Se parameter 1001 EXT1 STYRNING ovan.

1003

ROT RIKTNING

1 =FRAM
2 = BACK
3 = VALD

Lasning av rotationsriktning. Denna parameter gér det mojligt att [dsa motorns rotationsriktning framat
eller bakat. Med alternativ 3 (VALD) bestdms rotationsriktningen med rotationsriktningskommandot.
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Grupp 11: Val av referens

Referenskommandon kan avges fran mandverpanelen eller fran tva externa styrplatser. Valet av
extern styrplats gérs med parameter 1102 VAL EXT1/EXT2. For ytterligare information om styrplatser
hanvisas till “Bilaga A” pa sidan 151.

Kod

Beskrivning

1101

REF FRAN PANEL

Val av typ av referensvarde fran mandverpanelen.
1 =RerF1 (Hz)

Referensvarde i Hz.

2 = REF2 (%)
Referensvarde i %.

1102

VAL EXT1/EXT2
Valjer digital ingang for val av extern styrplats eller fixerar denna till antingen ExT1 eller EXT2. Parametern
bestammer kéllan foér saval Start-, Stopp och Rotationsriktningskommandona som referensen.

1...5=DN...DI5

Extern styrplats 1 eller 2 valjs med angiven digital ingang (DI1 ... DI5) dar deaktiverad = EXT1 och aktive-
rad = EXT2.

6 = ExT1

Extern styrplats 1 (ExT1) vald. Kéllorna till styrsignaler frdn ExT1 definieras med parameter 1001 (Start/
Stopp/Rotr) och 1103 (Referens).

7 = EXT2

Extern styrplats 2 (ExT2) vald. Kéllorna till styrsignaler fran ExT2 definieras med parameter 1002 (Start/
Stopp/Rotr) och 1106 (Referens)

8 = KOMM
Extern styrplats 1 eller 2 valjs via seriekommunikation.
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1103

VAL EXT REF1

Denna parameter véljer signalkalla for extern referens 1.

0 = PANEL

Referensen hamtas fran manéverpanelen.

1=Al1

Referensen hamtas fran analog ingang 1.

2=Al2

Referensen hamtas fran analog ingang 2.

3 = Al1/J0YST; 4 = Al2/JoYsT

Referensen hamtas fran analog ingang 1 (eller 2) installd for styrspak (joystick). Min insignal styr drivsys-
temet med maximal referens i backriktningen medan max insignal styr systemet med maximal referens i

framriktningen (se Figur 37). Se dessutom parameter 1003 ROT RIKTNING.

Varning: Minimireferens for joystick ska vara 0,3 V (0,6 mA) eller hogre. Omen 0 ... 10 V signal anvands
kommer ACS 400 att drivas med maximal referens i reverserad riktning om styrsignalen forloras. Stall in

parameter 3022 AI1 FAULT LIMIT till vardet 3 % eller hégre, och parameter 3023 AI2 FAULT LIMIT till 1 (FEL),

varvid ACS 400 stannar om styrsignalen férloras.

A
EXT REF 1 MAX

EXT REF 1 MIN /

N~—
v

- EXT REF 1 MIN

10V /20 mA

o 5
- EXT REF 1 MAX— Hysteres 4 % av arbetsomradet

v
2V/4mA EXT REF 1 MIN
0V/0mA -2 % +2 %

- EXT REF 1 MIN

Figur 37  Styrning med styrspak. Maxvérdet for extern referens 1 stélls in med parameter
1105 och minvérdet med parameter 1104.

5 =DI3U,4D(R)

Varvtalsreferensen tas in via digitala insignaler fér motorpotentiometerfunktion. Digital ingang DI3 6kar
utfrekvensen (“U” star for “up”) och digital ingang DI4 minskar utfrekvensen (“D” stér fér “down”). “R” indi-
kerar att referensen nollstélls nér stoppkommando avges. Andringshastigheten for referenssignalen styrs
av parameter 2204 ACCEL TID 2.

6 =DI3U,4D

Samma som ovan men med den skillnaden att varvtalsreferensen inte nollstalls vid stopp. Nar omriktaren
startas kommer motorn att 6ka utfrekvens med instélld acceleration upp till tidigare instélld utfrekvens.

7 = DI4U,5D

Samma som ovan men med den skillnaden att de digitala ingdngar som anvénds &r D14 och DI5.

8= KOMM

Referensen tas in via seriekommunikation.

9 = KOMM + Al

10 = KOMM * A1

Referensen tas in via seriekommunikation och kombineras med analog insignal 1 (medelst addition eller
multiplikation). Fér mer information hanvisas till kapitlet “Standard seriekommunikation” pa sidan 123
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11 = DI3U,4D(RNC)
12 = DI3U,4D(NC)
13 = DI4U,5D(NC)

Valen 11,12,13 &r desamma som 5, 6 respektive 7, utom att referensen inte kopieras vid:
* vergang fran EXT1 till EXT2,
 Overgang fran EXT2 till EXT1, eller
« 6vergang fran lokal till fjarr.

1104

EXT REF1 MIN

Bestdmmer den lagsta tilldtna frekvensreferensen for extern referens 1 i Hz. Nar den analoga insignalen
ar vid sin minniva kommer referensen att begransas till vardet pa denna parameter. Se Figur 38 pa sidan
73.

1105

EXT REF1 MAX

Bestdmmer den hogsta tilldtna frekvensreferensen for extern referens 1 i Hz. N&r den analoga insignalen
ar vid sin maxniva kommer referensen att begransas till vardet pa denna parameter. Se Figur 38 pa sidan
73.

1106

VAL EXT REF2
Bestammer signalkéllan till extern referens 2. Alternativen ar desamma som fér extern referens 1,se 1103
VAL EXT REF1.

1107

EXT REF2 MIN
Bestdmmer minimireferensen for extern referens 2 i %. Nér den analoga insignalen &r vid sin minniva
kommer referensen att begransas till vardet pa denna parameter. Se Figur 38.
* Om makrot for PID-reglering eller PFC-styrning &r valt ger denna parameter det lagsta tillatna
processreferensvérdet.

* Om nagot annat makro valts ger denna parameter det lagsta tillatna frekvensreferensvardet i procent
av det maximala frekvensvérdet.

1108

EXT REF2 MAX
Bestdmmer maxreferensen for extern referens 2 i %. Nér den analoga insignalen &r vid sin maxniva kom-
mer referensen att begrénsas till vérdet pa denna parameter. Se Figur 38.
* Om makrot for PID-reglering eller PFC-styrning &r valt ger denna parameter det hogsta tillatna
processreferensvérdet.

* Om négot annat makro valts ger denna parameter det hogsta tilldtna frekvensreferensvardet i procent
av det maximala frekvensvérdet.
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EXT REF
A

EXT REF MAX

EXT REF MIN
|

Al min Al max

P Analog insignal

EXT REF
A

EXT REF MIN

EXT REF MAX

» Analog insignal

Figur 38 Instéllning av parametrarna EXT REF MINIMUM och EXT REF MAXIMUM. Arbetsomréddet fér de

analoga insignalerna bestdms av parametrarna 1301 och 1302 respektive 1304 och 1305.

ACS 400 Anvéndarhandbok

73



Grupp 12: Konstanta varvtal

ACS 400 gor det mojligt att stélla in sju konstanta varvtal, fran 0 till 250 Hz. Negativa varden kan inte
ges som konstanta varvtal.

Val av konstanta varvtal ignoreras om PID-bérvardet foljs d v s om PID-reglering &r aktiverad (se
PID-regleringsmakrot), om drivsystemet styrs lokalt eller om PFC-styrningsmakrot (Pump- & flakt-
styrning) &r aktiverad.

OBS! Parameter 1208 KONST VARVTAL 7 fungerar ocksé som ett s k felvarvtal som kan aktiveras vid
bortfall av styrsignalen. Se ocksa beskrivningen av parametrarna 3001 Al<MIN FUNKTION och 3002
PANELFEL.

Kod [Beskrivning
1201 |VAL KONST VARVTAL
Denna parameter definierar vilka digitala ingdngar som anvands for att valja konstanta varvtal.

0 = EJ VALD
Konstantvarvtalsfunktionen &r avstédngd.

1..5=DI1...DI5

Konstant varvtal 1 véljs med digital ingang DI1 - DI5. Aktiv insignal innebér att konstant varvtal 1 &r valt.
6 =DI1,2

Tre konstanta varvtal (1 ... 3) véljs med de tva digitala ingangarna DI1 och DI2.

Tabell 13 Val av konstant varvtal med de digitala ingdngarna DI1 och DI2.

DIt DI2 Funktion
0 0 Funktionen avstangd
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)

0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad

7 =DI3,4

Tre konstanta varvtal (1 ... 3) kan véljas med de tva digitala ingangarna DI3 och DI4 pa samma satt som
med DI1 och DI2.

8 = DI4,5

Tre konstanta varvtal (1 ... 3) kan véljas med de tva digitala ingangarna D14 och DI5 pa samma séatt som
med DI1 och DI2

9=DI1,2,3

Sju konstanta varvtal (1 ... 7) kan véljas med de tre digitala ingangarna DI1, DI2 och DI4.

Tabell 14 Val av konstant varvtal med med de digitala ingdngarna DI1,2 och 3.

DI3 Funktion

Funktionen avstangd

Konstant varvtal 1 (1202)
Konstant varvtal 2 (1203)
Konstant varvtal 3 (1204)
Konstant varvtal 4 (1205)
Konstant varvtal 5 (1206)
Konstant varvtal 6 (1207)
1 Konstant varvtal 7 (1208)

0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad

b

=)
o

O = O = O = O

al o o o 4 4 of o
al af 4 4] o o of o

10=DI3,4,5
Sju konstanta varvtal (1 ... 7) kan véljas med de tre digitala ingdngarna DI3, D14 och DI5 pa samma satt
som med DI1,2,3.

1202 |KONST VARVTAL 1... KONST VARVTAL 7
-1208 |Konstanta varvtal 1 - 7.
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Grupp 13: Analoga ingangar

Kod

Beskrivning

1301

MINIMUM A1
Relativt minimivérde foér Al1 i %. Vardet motsvarar minimireferensen enligt parameter 1104 EXT REF1 MIN
eller 1107 EXT REF2 MIN. Minimivérdet fér Al kan inte vara stérre &n maximivardet.

Se Figur 38 pa sidan 73.

1302

MAXIMUM Al1
Relativt maxvérde for Al1 i %. Vardet motsvarar maxreferensen enligt parameter 1105 EXT REF1 MAX 1105
eller 1108 EXT REF2 MAX.

Se Figur 38 pa sidan 73.

1303

FILTER A1
Filtertidskonstant fér analog ingang Al1. Nar det analoga ingangsvardet andras kommer 63% av andringen
att 4&ga rum inom den med denna parameter instéllda tiden.

OBS! Aven om man véljer 0 s som filtertidskonstant kommer signalen att filtreras med en tidskonstant pa
25 ms pa grund av hardvarans egenskaper. Denna minimitid kan inte &ndras med nagon parameter.

[%]
A Ofiltrerad signal

100 +

634 — — — |- \

| Filtrerad signal
|
|

v

——

Tidskonstant

Figur 39 Filtertidskonstant for analog ingdng Al1.

1304

MINIMUM AI2
Relativt minimivérde for Al2 i %. Vardet motsvarar minimireferensen enligt parameter 1104 EXT REF1 MIN
eller 1107 EXT REF2 MIN. Minimivérdet fér Al kan inte vara stérre &n maximivardet.

1305

MAXIMUM Al2
Relativt maxvarde for AI2 i %. Vardet motsvarar maxreferensen enligt parameter 1105 EXT REF1 MAX eller
1108 EXT REF2 MAX.

1306

FILTER AI2
Filtertidskonstant for Al2. Motsvarar parameter 1303 FILTER All.

Exempel. Om minimivérdet fér den analoga ingadngen ska stallas pa 4 mA beraknas véardet for
parameter 1301 MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM AlI2) pa foljande satt:

Vérde (%) = Onskat minimivarde / Hogsta méjliga varde fér den analoga ingangen x 100%

=4 mA/20 mA x 100%
=20%.

OBS! Utdver detta maste den analoga ingangen stallas in for 0 - 20 mA strémsignal. Se “Exempel pa
anslutningar” pa sidan 23.
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Grupp 14: Reldutgangar

Kod

Beskrivning

1401

RELAUTGANG 1
Relautgang 1 innehall.
Valjer vilken information som relautgang 1 ska ge.

0 = EJ VALD
Rela 1 anvénds ej.
1 = DRIFTKLAR

Omriktaren ar redo for drift. Reléet drar, savida ingen forregling eller inget fel foreligger. Stoppsignalen
maste ocksa vara aktiv och matningsspénningen ligga inom tillatet intervall.

2 = DRIFT

Relaet drar nar omriktaren &r i drift.

3= FEL (-1)

Relaet drar nér matningsspénningen ar ansluten och odraget vid utldsning pa grund av fel.

4= FEL

Relaet drar vid fel.

5 = VARNING

Reléet drar vid larm (AL10 - 22). For uppgifter om vilket larm varningen géller, se “Feldiagnostik” pa
sidan 139.

6 = BACKRIKTNING

Reléet drar nér motorn roterar i backriktningen.

7 = OVERV 1 HOG

Reléet drar nér den forsta évervakade paremetern (3201) 6verskrider instélld grans (3203). Se ocksé
“Grupp 32: Overvakning”, som boérjar pa sida 93.

8 = OVERV 1 LAG

Reléet drar nar den férsta dvervakade paremetern (3201) faller under installd grans (3202). Se ocksé
Grupp 32: Overvakning.

9 = OVERV 2 HOG

Reldet drar nér den andra évervakade paremetern (3204) 6verskrider instélld gréns (3206). Se ocksa
Grupp 32: Overvakning.

10 = OVERV 2 LAG

Reléet drar nér den andra 6vervakade paremetern (3204) faller under instélld gréns (3205). Se ocksa
Grupp 32: Overvakning.

11 = VID REFERENS

Reldet drar nér utfrekvensen &r lika med frekvensbdérvardet.

12 = FEL (RST)

Relaet drar nar nagot fel foreligger i omriktaren och faller nér den angivna tiden for automatisk aterstélining
(parametern 3103 FORDROJUNING) har 16pt ut.

13 = FEL/VARN

Relaet drar nér nagot fel eller larm féreligger i omriktaren. Fér uppgifter om vilket larm varningen géller, se
“Feldiagnostik” pa sidan 145.

14 = EXT STYRN

Reléet drar sa lange som extern styrning ar vald.

15 = REF 2 VALD

Reldet drar nar EXT2 ar vald.

16 = KONST FREKV

Reléet drar nér ett konstant varvtal ar valt.

17 = BORTFALL REF

Reléet drar nér referensen eller kommunikationen med den valda styrplatsen har fallit bort.

18 = OVERSTROM

Reléet drar nér ett dverstromslarm eller fel féreligger.

19 = OVERSPANNING

Reldet drar nér ett dverspanningsslarm eller fel féreligger.

20 = ACS400 TEMP

Relaet drar nér larm- eller felindikering p& grund av fér hdg temperatur i omriktaren féreligger.
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Kod

Beskrivning

21 = ACS OVERLAST

Relaet drar nar larm- eller felindikering pa grund av dverlast i omriktaren foreligger.

22 = UNDERSPANN

Relaet drar nar larm- eller felindikering pa grund av underspanning i omriktaren foreligger.
23 = Al1 FEL

Relaet drar néar Al1-signalen faller bort.

24 = Al2 FEL

Relaet drar nér Al2-signalen faller bort.

25 = MOT OVERLAST

Relaet drar nér larm- eller felindikering pa grund av fér hég temperatur i motorn féreligger.
26 = MOT FASTLAST

Relaet drar nér larm- eller felindikering pa grund att motorn &r fastlast foreligger.

27 = LAG LAST

Relaet drar nar larm- eller felindikering pa grund av lag last foreligger.

28 = PID STOPP

Reléet drar nar PID-regulatorns vilofunktion &r aktiv.

29 = PFC

Relautgangen ar reserverad for PFC-styrning (pump/flakt-styrning). Detta val bér endast géras om/nér
tillampningsmakro PFC-styrning.

OBS! Detta varde kan véljas endast om drivsystemet star stilla.

30 = AUTOVAXLING

Relaet drar nar den automatiska lastutjamningen i PFC-styrningsmakrot trader i funktion och relautgangen
bér endast anvéndas med tillampningsmakrot PFC-styrning .

31 = STARTAD

Relaet drar vid startsignal (&ven utan driftférreglingssignal) och faller vid stoppsignal eller fel.

1402

RELAUTGANG 2
Relautgang 2 innehall. Motsvarar parameter 1401 RELAUTGANG 1.

1403

RO 1 TILL FORDR
Tillslagsfordréjning for rela 1. Vald styrsignal

1404

RO 1 FRAN FORDR _l__li

1405

Franslagsfordrojning for rela 1 | |

RO 2 TILL FORDR At pillrs _‘_'—|_
Tillslagsfordrojning for reld 2. Reldets tillstand |

1406

RO 2 FRAN FORDR 1403 TILL FORDR 1404 FRAN FORDR
Franslagsfordrojning for rela 2.

Figur 40
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Grupp 15: Analog utgang

Analog utgang anvénds for att mata ut vilket vérde som helst i gruppen Driftvdrden (Grupp 1) som en
strémsignal. Utsignalens min- och maxvarden ar andringsbara, vilket ocksa den valda parameterns
min- och maxvérden &r.

Om utsignalens maxvéarde (parameter 1503) stélls in pa ett lagre varde &n minimivardet (parameter
1502), tolkas det som att utstrommen ska vara omvéant proportionell mot det valda parametervérdet.

Kod

Beskrivning

1501

AO INNEHALL
Numret pa den parameter i gruppen Driftvarden (Grupp 01) som AO ska representera.

1502

AO INNEHALL MIN
Det lagsta tillatna vardet pa utmatad parameter. Vilken parameter som utgangen representerar beror pa
parameter 1501.

1503

AO INNEHALL MAX
Det hogsta tillatna vardet pa utmatad parameter. Vilken parameter som utgangen representerar beror pa
parameter 1501.

1504

MINIMUM AO
ILéigsta tillatna signalvarde fér den analoga utgangen.

1505

MAXIMUM AO
Hogsta tillatna signalvarde for den analoga utgangen.

1506

FILTER AO
Filtertidskonstant for den analoga utgangen.

AO (mA)
A

1505

1504

P» AO INNEHALL

1504

p AO INNEHALL

Figur 41  Skalning av den analoga utgdngen.
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Grupp 16: System styrning

Kod

Beskrivning

1601

DRIFTFORREGLING
Valjer kélla till driftférreglingssignalen.

0 = EJ VALD
Omriktaren &r klar for start utan extern driftférreglingssignal.

1..5=DI1..DI5

Digital ingéng for driftférregling. Om spénningen sjunker sé att ingdngen deaktiveras kommer drivsystemet
att rulla ut och stanna. Systemet kan inte starta igen med mindre an att driftférreglingssignalen ater aktive-
ras.

6 = KOMM
Driftférreglingssignal ges via seriell kommunkation (bit nr 3 i styrordet).

1602

PARAMETERLAS

Parameterlas for mandverpanel.

0 = LAST

Méjligheten att &ndra parametervarden via mandéverpanelen &r avstangd. Visning av parametervérden dock
mojlig.

1= 0OPPET
Méjligheten att &ndra parametervarden via mandverpanelen ar aktiverad.
2 = EJ SPARAD

Andrade vérden lagras ej i det permanenta minnet.
OBS! Denna parameter paverkas ej av valet av makro.

OBS! Skrivoperationer avseende parametervarden via standard Modbus eller DDCS péaverkas ej av denna
parameter.

1604

VAL FELATERST
Val av kalla for felaterstallning.

OBS! Fel kan alltid aterstéllas fran mandverpanelen.

OBS! Alternativ 6 (START/STOPP) bor inte véljas om motorn startas, stoppas och reverseras via
seriekommunikation.

0 = PANEL

Fel kan endast aterstéllas fran manéverpanelen

1..5=DI1...DI5

Fel kan aterstéllas via vald digital ingang genom att ingangen deaktiveras.

6 = START/STOPP

Fel aterstalls genom att stoppkommando avges.

7 = KOMM
Fel aterstalls via seriell kommunikation.

1605

LOKAL BLOCK
Da denna funktion &r aktiverad (1=LAST) kan inte mandverpanelen forséattas i lokalt lage.

0 = OPPEN
Styrplatsen kan &ndras frdn mandverpanelen.

1=1LAsT
Panelen kan inte férsattas i lokalt lage.

OBS! Alternativ 1 (LAST) kan endast véljas i externt styrlage.
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Kod

Beskrivning

1607 |[SPARA PARAMETER
Sparar parametrar. Varde 1 (SPARA...) sparar alla &ndrade parametrar permanent i minnet. Varde 0 (KLAR)
visas nér alla parametrar sparats.
Nér parametrar &ndras via Standard Modbus eller DDCS-kanaler sparas inte &ndringarna med automatik.
Da maste det goras med den har parametern.
0 = KLAR
1 = SPARA...
OBS! Parameterandringar som gors frdn mandverpanelen sparas normalt pa en gang. Ett undantag galler
om 1602 PARAMETERLAS 4r stllt pa 2 (EJ SPARAD). | det fallet maste sparandet ske med denna
parameter 1607.

1608 [VISA ALARM

Styr visningen av vissa larm, se sidan 145.

1 =NEJ
Vissa larm undertrycks.

2 =JA
Alla larm &r aktiverade.
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Grupp 20: Granser

Kod

Beskrivning

2003

MAX STROM
Max utstrém.
Max strém som omriktaren ska kunna mata ut till motorn.

2005

OVERSP REGL
Overspanningsregulatorn aktiverad.

Snabb bromsning av laster med stor tréghet kan innebéra att mellanledsspanningen nar upp till nivan fér
Overspanningsreglering. For att férhindra att likspanningen dverskrider utlésningsgransen minskar
Overspanningsregulatorn automatiskt bromsmomentet genom att 6ka utfrekvensen.

Varning! Om en bromschopper och ett bromsmotstand ar anslutna till omriktaren maste denna parameter
ges vardet O for att choppern ska fungera pa avsett sétt.

0 = FRAN
1=TILL

2006

UNDERSP REGL
Underspanningsregulatorn aktiverad.

Om mellanledsspénningen faller pa grund av bortfall av natspanningen kommer underspanningsregulatorn
att minska motorns utfrekvens for att pa sa satt halla mellanledsspénningen ovanfér den undre gransen.
Genom att minska utfrekvensen kommer lastens troghet att regenerera spanning tillbaka till omriktaren och
pé sa satt halla mellanledet uppladdat och darmed forhindra utlésning pa grund av underspénning. Under-
spanningsregleringen forbattrar alltsd mojligheten att klara kortvariga spanningsavbrott i system med stora
tréghetsmoment som t ex centrifuger och fléktar.

0 = FRAN

1 =TILL (TID)

Aktiverad med en maximal funktionstid pa 500 ms.
2 =TILL

Aktiverad utan tidsbegrénsning.

2007

MIN FREKVENS
Utfrekvensens lagsta tillatna varde.

OBS! MIN FREKVENS maste vara < MAX FREKVENS.

2008

MAX FREKVENS
Utfrekvensens hogsta tillatna varde.

ACS 400 Anvéndarhandbok 81



Grupp 21: Start/Stopp

ACS 400 tillater manga olika start- och stoppfunktioner, inklusive flygande start och start med
momentférstarkning vid tunga starter. Likstrém kan matas till motorn antingen innan startkommandot
ges (férmagnetisering) eller automatiskt, omedelbart efter startkommandot (start med fasthallining
med likstrém).

Fasthallning med likstrdom kan anvandas nér drivsystemet ska stoppas genom nedstyrning via ramp.
Om daremot systemet stoppas genom utrullning kan istéllet likstromsbromsning tilldmpas.

OBS! Likstrdomsmatning eller férmagnetisering under lang tid kan éverhetta motorn.

Kod

Beskrivning

2101

START FUNKTION
Betingelser fér acceleration av motorn

1 = RAMP
Acceleration enligt installd ramp (parameter 2202 ACCEL TID 1 eller 2204 ACCEL TID 2).

2 = FLYGANDE
Flygande start. Anvénd denna instéllning om motorn redan roterar for att fa den att starta mjukt fran aktuell
utfrekvens. Omriktaren identifierar automatiskt ratt utfrekvens.

3 = TUNG START

Automatisk momentférstéarkning kan behévas i drivsystem med héga startmoment. Momentférstérkning kan
endast tillgripas vid start; den avbryts nér utfrekvensen éverstiger 20 Hz eller nar utfrekvensen &r lika med
borvardet. Se ocksa parameter 2103 TUNG ST STROM.

4 = FLYG + TUNG
Aktiverar saval den flygande startfunktionen som momentférstarkningsfunktionen.

OBS! Nar tung start anvands ar kopplingsfrekvensen alltid 4 kHz och parameter 2605 LAGT LJUD ignoreras.

2102

STOPP FUNKTION
Betingelser for retardation av motorn

1 = UTRULLNING

Stopp genom utrulining.

2 = RAMP

Retardation enligt instélld ramp (parameter 2203 RETARD TID 1 eller 2205 RETARD TID 2).

2103

TUNG ST STROM
Maximalt utmatad strém till motorn med momentférstarkning. Se ocksa parameter 2101 START FUNKTION.

2104

DC BROMSN TID

Tid for likstromsmatning efter det att modulationen upphért. Om vardet pa 2102 STOPP FUNKTION &r 1
(UTRULLNING) kommer ACS 400 att bromsa motorn med likstrdm. Om déaremot vardet pa 2102 STOPP FUNK-
TION &r 2 (RAMP), kommer omriktaren att halla fast motorn med likstrdm efter nedrampningen.

2105

VAL FORMAGN

Vardena 1 - 5 valjer kélla fér formagnetiseringskommandot medan vardet 6 betyder start med likstrémsfast-
hallning.

0 = EJ VALD

Férmagnetisering anvands ej.

1..5=DI1...DI5

Foérmagnetiseringskommandot ges via vald digital ingang.

6 = KONST

Konstant férmagnetiseringstid efter det att startkommando getts under den tid som parameter 2106 FOR-
MAGN TID anger.

2106

FORMAGN TID
Maximal férmagnetiseringstid.
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Kod

Beskrivning

2107

START BLOCK
Startblockering. Startblockering innebar att ett startkommando ignoreras nér:
« fel aterstalls, eller
« Driftférregling aktiveras medan startkommandot &r aktivt, eller
* lagesandring utfors fran lokal till fjarransluten, eller
* lagesandring utfors fran fjarransluten till lokal, eller
« vid omkoppling fran exT1 till EXT2, eller
* vid omkoppling fran exT2 till EXT1

0 = FRAN
Startblockering deaktiverad. Omriktaren kommer att starta efter att felet aterstéllts, Driftférregling aktiverad
eller lage andrat medan ett startkommando véntar.

1=TILL
Startblockering aktiverad. Omriktaren startar inte efter att felet aterstéllts, Driftforregling aktiverad eller lage
andrat. For att starta om omriktaren maste startkommandot utféras pa nytt.
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Grupp 22: Accel/Retard

ACS 400 ger tillgang till tva par accelerations- och retardationsramper. Om bada ramperna anvands
kan 6nskad ramp valjas under drift via en digital ingdng. Rampernas S-form kan justeras.

Kod

Beskrivning

2201

VAL ACC/RET 1/2

Valjer digital ingang for val av ramp.

0 = EJ VALD

Ramp 1 anvénds (ACCEL TID 1/RETARD TID 1).
1..5=DI..DI5

Onskad ramp véljes med angiven digital ingang (DI1...DI5).

Inaktiv signal = ramp 1 vald (ACCEL TID 1/RETARD TID 1) och aktiv signal = ramp 2 vald (ACCEL TID 2/RETARD
TID 2).

2202

ACCEL TID 1
Ramp 1: accelerationstid fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKVENS).

2203

RETARD TID 1
Ramp 1: retardationstid frin max frekvens till noll (MAX FREKVENS - 0).

2204

ACCEL TID 2
Ramp 2: accelerationstid fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKVENS).

2205

RETARD TID 2
Ramp 2: retardationstid fran max frekvens till noll (MAX FREKVENS - 0).

2206

RAMP FORM
Val av kurvform for acceleration/retardation, dar

0 = LINJAR

1 = SNABB S-KURV
2 = MEDEL S-KURV
3 = LANGS S-KURV

Utfrekvens
+

MAX FREKVENS + — — — — —

S-kurva |

f » Tid
Ramptid

Figur 42  Definition av ramptiderna fér acceleration och retardation.
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Grupp 25: Kritiska frekv

| vissa mekaniska system kan vissa utfrekvenser orsaka resonansproblem. Med denna

parametergrupp ar det mojligt att satta upp tva olika varvtalsomraden som ACS 400 sedan kommer

att hoppa dver.

Kod (Beskrivning

2501 |VAL KRIT FREKV
Aktivering av funktionen Kiritiska frekvenser.

0 = FRAN
1=TILL

2502 |KRIT FREKV1 LAG
Kritisk frekvens 1 borjan.

OBS! Om LAG > HOG kommer ingen éverhoppning att ske.

2503 |KRIT FREKV1 HOG
Kritisk frekvens 1 slut.

2504 |KRIT FREKV2 LAG
Kritisk frekvens 2 bérjan.

2505 |KRIT FREKV2 HOG
Kritisk frekvens 2 slut.

OBS! Om LAG > HOG kommer ingen 6verhoppning att ske.

Exempel: Ett flaktsystem vibrerar illa fran 18 Hz till 23 Hz och fran 46 Hz till 52 Hz. | detta fall ska

parametrarna stéllas in pa foljande satt:
KRIT FREKV1 LAG = 18 Hz och KRIT FREKV1 HOG = 23 Hz
KRIT FREKV2 LAG = 46 Hz och KRIT FREKV2 HOG = 52 Hz

52 { - — - — - -
46 { - — - — - —

[
23 1 - - Fol
[
[
[

! N
AL f1H f2L f2H rer (H2)

18 23 46 52

Figur 43 Exempel pé instélining av kritiska frekvenser for ett fldktsystem som vibrerar illa i
frekvensbanden 18 - 23 Hz och 46 - 52 Hz
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Grupp 26: Motorstyrning

Kod [Beskrivning
2603 |IR-KOMPENSERING Tabell 15 Typiska vérden for IR-kompensering.
IR-kompensationsspénning vid 0 Hz.
0BS! IR-kompenseringen bor hallas || 400 V-enheter
sa lag som mdojligt for att forhindra Pn /KW 3 75 15 22 37
Overhettning. Se Tabell 15
IR-komp /V |21 18 15 12 10
2604 |IR KOMP OMRADE
Omrade for IR-kompensering. Anger den frekvens efter vilken IR-kompenseringen ar 0 V.
2605 [LAGT LJUD
Funktion for lagre motorljud
0 = FRAN (kopplingsfrekvens: 4 kHz)
1 =TiLL(1) (kopplingsfrekvens: 8 kHz)
OBS! Nar den hégre kopplingsfrekvensen anvands kan omriktaren belastas med I, vid max 30 °C omgiv-
ningstemperatur eller med 0,8 * I, vid max 40 °C.
2606 |U/F FORHALLANDE
U/f-férhallandet under féltférsvagningspunkten.
1 = LINJAR
2 = KVADRATISK
Linjar ar den rekommenderade instéallningen for tilldmpningar som kréver konstant moment. (Kvadratisk ger
lagre motorljud i stérre delen av frekvensomradet.)
2607 [EFTERSLAPN KOMP

Kortslutna asynkronmotorer sjunker i varvtal under belastning. Denna eftersldpning kan kompenseras fér
genom hogre utfrekvens i takt med att viidmomentet 6kar. Storleken pa den kompensationen bestams med
denna parameter: 100 % betyder full kompensation, 0 % ingen kompensation.

Omrade for IR-kompensering

/lnglen kompensering

t » f(Hz)
Falt-
férsvagnings-
punkt

Figur 44  IR-kompenseringens funktionssétt.
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Grupp 30: Fel funktioner

ACS 400 kan stallas in for att reagera pa 6nskat satt i vissa onormala externa tillstdnd, t ex fel pa
analog ingang, extern felsignal och vid avbrott i kommunikationen med manéverpanelen.

| dessa fall kan drivsystemet antingen fortséatta driften med aktuell utfrekvens eller 6verga till ett
annan, forinstalld, utfrekvens samtidigt som omriktaren genererar en larmindikering, ignorera feltill-
standet eller I6sa ut och stanna.

Parametrarna 3004 - 3008 for termiskt motorskydd gor det méjligt att justera motorns belastnings-
kurva. Till exempel kan det vara nédvéandigt att begréansa lasten néra nollvarvtal om motorn inte &r
férsedd med en separat driven kylflakt.

Fastlasningsskyddet (parametrarna 3009 - 3012) omfattar parametrar for fastlasningsfrekvens, fast-
lasningstid och strém

Kod

Beskrivning

3001

Al<MIN FUNKTION
Drift om Al-signalen faller under felnivan 3022 Ai1 FEL NIVA eller 3023 AI2 FEL NIVA.

0 = EJ VALD
Ingen funktion.

1 =FEL
En felindikation visas och ACS 400 stannar.

2 = KONST VA 7
En varning visas och varvtalet satts enligt parameter 1208 KONST VA7.

3 = SENASTE VA
En varning visas och varvtalet sétts till det varvtal som ACS 400 senast kérdes pa. Detta varde bestdms av
genomsnittsvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

Varning: Vid val av KONST VA 7 eller SENASTE VA, se da till att driften kan fortsatta utan risk, &ven om en
analog insignal faller bort.

3002

PANEL FEL

Funktion i handelse av att kontakten med mandéverpanelen faller bort.

1=FEL

En felindikering genereras och omriktaren stoppas pa séatt som bestdms av parameter 2103 STOPP FUNK-
TION.

2 = KONST VA7
En varning genereras och utfrekvensen stélls in enligt parameter 1208 KONST VA7.

3 = SENASTE VA
En varning genereras och utfrekvensen sétts till det senast gallande, d v s medelvardet av varvtalen under
de senaste 10 sekunderna.

Varning: Vid val av KONST VA 7 eller SENASTE VA, se da till att driften kan fortsatta utan risk, &ven om en ana-|
log insignal faller bort.

3003

EXTERNT FEL

Val av ingang for extern felindikering.

0 = EJ VALD

Funktionen ska ej anvandas.

1..5=DI1...D15

Detta val bestammer vilken digital ingang (DI1...DI5) som ska anvéndas fér den externa felindikeringen. Vid
fel ska den digitala ingangen deaktiveras varvid omriktaren stoppas, motorn rullar ut och stannar samt en

felindikerig genereras.
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Kod

Beskrivning

3004 [MOTOR OVERLAST
Motorns éverhettningsskydd. Denna parameter definierar funktionen fér motorns dverhettningsskydd.
0 = EJ VALD
1 =FEL
Visar en varning pa varningsnivan (97,5 % av nominellt varde). Visar ett felmeddelande nar motorn nar 100
%-nivan. ACS 400 stannar.
2 = VARNING
En varning visas nar motortemperaturen nar varningsnivan (95 % av nominalvérdet).
3005 |MOTOR TERM TID
Tidsperiod for temperaturen att uppna 63% av det slutliga vardet. Figur 45 illustrerar denna tidsperiod.
Motorlast
Temp-6kning » 1
|
100%t1 ——— = = >
63%} — — — -
|
- > t
MOTOR TERM TID
Figur 45 Parametern Motor Term Tid.
3006 |MOTOR BEL KURVA

Max motorstrdm. Vid 100% &r denna strdmgrans lika med startparametern 9906 MOTOR NOM STROM. Belast-
ningskurvans niva bor justeras om omgivningstemperaturen avviker fran den nominella.

Utstrém (%) relativt
9906 MOTOR NOM STROM

A

150 +

3006 MOTOR BEL KURVA100 4 — — — — —

I
3007 NOLLVARV BEL 50 —/
I
I

3008 BRYTPUNKT

» Frekvens

Figur 46  Parametern Motor Bel Kurva.
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Kod

Beskrivning

3007

NOLLVARV BEL
Denna parameter definierar den maximalt tillatna strémmen vid nollvarv relativt 9906 MOTOR NOM STROM. Se
Figur 46.

3008

BRYTPUNKT
Brytpunkt for motorns belastningskurva. Se exemplet pa en motorbelastningskurva i Figur 46. Se ocksa
Figur 48.

3009

FASTLASNING
Definierar fastlasningsskyddets funktion. Skyddet aktiveras om/nar utstrommen blir for hog i forhallande till
utfrekvensen. Se Figur 47.

0 = EJ VALD
Fastlasningsskyddet avstangt.

1=FEL
Nar skyddet trader i funktion stoppas omriktaren och en felindikering genereras.
2 = VARNING

En varning genereras, som forsvinner efter halva den tid som stélls in pa parameter 3012 FASTLASN TID.

i

3010 FASTLASN STROM

» Frekvfens
3011 FASTLASN FREKV

Figur 47  Funktionsprincipen fér motorns fastlasningsskydd.

3010

FASTLASN STROM
Stromgréans for fastlasningsskyddet. Se Figur 47.

3011

FASTLASN FREKV
Frekvensgrans for fastlasningsskyddet. Se Figur 47.

3012

FASTLASN TID
Tid i sekunder innan fastlasningsskyddet aktiveras.

3013

LAG LAST
Om motorlasten sjunker kan det vara ett tecken pa fel i processen. Skyddet kan aktiveras om:
* Motorns vridmoment sjunker under den belastningskurva som valts med parameter 3015 LAG LAST
KURVA.
« Detta tillstdnd har varat langre &n den tid som stallts in med parametern 3014 LAG LAST TID.
« Utfrekvensen ar hégre &n 10% av motorns mérkfrekvens och hogre an 5 Hz.

0 = EJ VALD
Laglastskyddet avstangt.

1=FEL
Nar skyddet trader i funktion kommer motorn att rulla ut och stanna och en felindikering att avges.

2 = VARNING
Nar skyddet trader i funktion avges en varningsindikering.

3014

LAG LAST TID
Tidsgransen for laglastskyddet.

ACS 400 Anvéndarhandbok 89



Kod [Beskrivning

3015 |LAG LAST KURVA
Denna parameter gor det mojligt att valja mellan fem kurvor som Figur 49 visar. Om lasten sjunker under
den valda kurvan och forblir dar under langre tid &n vad parameter 3014 anger kommer laglastskyddet att
trada i funktion. Kurvorna 1...3 nar sina maxima vid motorns mérkfrekvens enligt parameter 9907 MOTOR
NOM FREKYV.

3022 |Al1 FEL NIVA
Felniva for analog ingang 1 6vervakning.
Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

3023 |AI2 FEL NIVA

Felniva for analog ingang 2 évervakning.
Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

lu /I Utlésningstid
35
3,0 60 s
25 74 90's
2,0 74 180 s

1,5 300 s
600 s
1,0 f«:

0,5

0 > fut/ for
0 02 04 06 08 10 12

Iyt = utstrém

Iy = nominell motorstrém

fut = utfrekvens

for = brytpunktsfrekvensen (parameter 3008 BRYTPUNKT)

Figur 48 Férdréjningstider fér utlésning av motorns éverlastskydd med parametrarna 3005 MOTOR
TERM TID, 3006 MOTOR BEL KURVA och 3007 NOLLVARYV BEL vid sina respektive fabriksinstéllningar.
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Figur 49  Kurvor for Iaglastskydd. Ty, = motorns mdrkmoment. f = motorns mérkfrekvens.
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Grupp 31: Autom aterstalin

Overstréms-, dverspannings-, underspannings- och signalbortfallsfel kan aterstéllas automatisk.
Antalet tillatna automatiska aterstallningar per tidsenhet ar installbart.

Varning! Om parameter 3107 AR AI<MIN &r aktiverad kan drivsystemet starta t o m efter langa
stillestand nér den analoga insignalen aterstalls. Se darfor till att denna funktion inte kan skada
manniskor eller maskiner.

Kod [Beskrivning

3101 |ANTAL FORSOK

Definierar antalet tillatna automatiska aterstéliningar per tidsenhet. Denna tidsenhet definieras med para-
meter 3102 FORSOKSTID. Efter uppnatt antal kommer omriktaren att forhindra ytterligare aterstéliningar och
forblir stillastaende tills en godkand aterstéallining gors fran mandverpanelen eller fran den plats som valts
med parameter 1604 VAL FELATERST.

3102 |FORSOKSTID
Den tid under vilket ett begransat antal automatiska aterstaliningar tillats. Det tillatna antalet aterstallningar
under denna tidsperiod anges med parameter 3101 ANTAL FORSOK.

3103 |[FORDROJNING
Denna parameter definierar hur Iange omriktaren ska vanta efter det att ett fel intréffat tills det aterstalls
automatiskt. Om vardet sétts tilll noll kommer omriktaren att aterstalla omedelbart.

3104 |OVERSTROM

0 = FRAN

1=TILL

Om parametern sétts till “1” kommer felindikeringen (6verstrom i motorn) att aterstéllas automatiskt efter
den fordrojning som stallts in p& parameter 3103 FORDROUNING varvid omriktaren aterupptar normal drift.

3105 |OVERSPANNING

0 = FRAN

1=TILL

Om parametern sétts till “1” kommer felindikeringen (6verpéanning i mellanledet) att aterstéllas automatiskt
efter den fordrdjning som stéllts in p& parameter 3103 FORDROJNING varvid omriktaren aterupptar normal
drift

3106 |UNDERSPANNING

0 = FRAN

1=TILL

Om parametern satts till “1” kommer felindikeringen (underpénning i mellanledet) att aterstallas automatiskt
efter den fordrdjning som stallts in p& parameter 3103 FORDROJNING varvid omriktaren aterupptar normal
drift.

3107 |AI<MIN

0 = FRAN

1=TILL

Om parametern satts till “1” kommer felindikeringen (analog insignal under miniminivan) att aterstéllas auto-
matiskt efter den fordréjning som stallts in pa parameter 3103 FORDROJNING varvid omriktaren aterupptar
normal drift

Forsokstid
e —
X XX f » Tid

x = Automatisk aterstallning Nu

Figur 50  Funktionsprincipen fér den automatiska aterstéllningen. Om i exemplet ett fel uppstar vid
tidpunkten “Nu” kommer det att aterstéllas automatiskt om parameter 3101 ANTAL FORSOK &r instélld
pa 4 eller hégre.
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Grupp 32: Overvakning

Parametrarna i denna grupp anvands tillsammans med parametrarna for relautgangar, 1401
RELAUTGANG 1 och 1402 RELAUTGANG 2. Vilka tva parametrar som helst i gruppen Driftvarden (Grupp

1) kan 6vervakas. Relderna kan stéllas in for att aktiveras nar de 6vervakade parametervardena

antingen stiger for hogt eller faller for lagt.

Kod

Beskrivning

3201

OVERV 1 PARAM
Numret pa den forsta parametern i gruppen Driftvarden (Grupp 01) som ska 6vervakas.

3202

OVERV 1 GR LAG
Lag grans for den forsta dvervakade parametern. Vilken denna ar bestdms med parameter (3201).

3203

OVERV 1 GR HOG
Hég gréns for den forsta 6vervakade parametern. Vilken denna &r bestdms med parameter (3201).

3204

OVERV 2 PARAM
Numret pa den andra parametern i gruppen Driftvarden (Grupp 01) som ska 6vervakas.

3205

OVERV 2 GR LAG
Lag grans for den andra 6vervakade parametern. Vilken denna &r bestdms med parameter (3204).

3206

OVERV 2 GR HOG

Hog gréns for den andra évervakade parametern. Vilken denna ar bestdms med parameter (3204).

ACS 400 Anvéndarhandbok

93



Varde pa évervakad parameter

hog (3203)
lag (3202)

v

\ \
| |
\ \
\ \
\ \
\ \
\ \
Aktiverad = 1 | ‘_|
Deaktiverad = 0 ,_ l_

v

|
|
\
|
} |
Aktiverad = 1 —l |_| ‘_| i—
Deaktiverad = 0

A = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2)
kopplad till OVERV 1 HOG eller OVERV 2 HOG

v

B = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2)
kopplad till OVERV 1 LAG eller OVERV 2 LAG

Figur 51  Driftdataévervakning med reldutgangar ndr LAG < HOG.
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Varde fér dvervakad parameter

4
LAG (3202)
HOG (3203)

Aktiverad=1
Deaktiverad=0

el 0 HHA A

A = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) Vardet &r OVERV1
HOG eller OVERV2 HOG.

B = Parameter 1402 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) Vardet &r OVERV1
LAG eller OVERV2 LAG.

Obs! Fallet LAG>HOG representerar en speciell hysteres med tva separata
Overvakningsgransvarden. Beroende p4 om den 6vervakade signalen gatt
under vardet HOG (3203) eller under vardet _I._AG (3202) bestams vilket
gransvérde som anvands. Initialt anvéands HOG, tills signalen gar éver
vardet LAG. Efter detta ar det gransvarde som anvands LAG, tills att
signalen gar tillbaka éver vardet HOG.

A = Relaet initialt deaktiverat.
B = Rel&et initialt aktiverat.

Figur 52  Driftdataévervakning med reldutgdngar nér LAG>HOG.
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Grupp 33: Information

Kod [Beskrivning

3301 |PROGR VERSION
Programvarans versionsbeteckning.

3302 |TEST DATUM
Testdatum for aktuell ACS 400 (aa.vv).
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Grupp 34: Process variabler

Denna grupp kan anvéndas for att definiera kundanpassade processvariabler. Vardena pa dessa

processvariabler kan visas som parametrarna 0134 PROCESS VAR 1 och 0135 PROCESS VAR 2 samt |
teckenfonstret pa mandverpanel ACS-PAN. Vardena berdknas genom att specificerade parametrar
ur driftvardegruppen (Grupp 1) multipliceras eller divideras med angivna koefficienter. Mattenhet och
antalet decimala siffror &r konfigurerbara.

Se nedanstaende exempel.

Mattenhet for processvariabel 1.

0 = INGEN 4=% 8 =kh
1=A 5=s =°C
2=V 6=h 10 =kHz
3=Hz 7 =rpm 11 =mA

Kod (Beskrivning
3401 |VAL DISPLAY
Véljer variabler som ska visas i teckenfonstret pa .
mandverpanel ACS-PAN. Processvariabel 1 Frekvensreferens
1 = STANDARD
Panelen visar standardvariablerna.
0,0A 50,0 Hz
2 = PROCESS VAR
Panelen visar processvariabler. Se Figur 53. 0’0 Hz
OUTPUT
Processvariabel 2
Figur 53  Visningen av variabelvérden pa
mandverpanel ACS-PAN ndér alternativet
PROCESS VAR dr valt.
3402 |P VAR 1 VAL
Val av processvariabel 1. Kan vara vilken parameter som helst i grupp 1 DRIFTVARDEN.
3403 |P VAR 1 MUL
Multiplikationsfaktor fér processvariabel 1.
3404 |P VAR 1 DIV
Divisionionsfaktor fér processvariabel 1.
3405 |P VAR 1 SKALN
Decimalpunktens plats for processvariabel 1, vid
visning. Se Figur 54. Virde Visning
0 125
1 12,5
2 1,25
3 0,125
Figur 54 Decimalpunktens plats vid olika
installningar av parametern P VAR X SKALN.
3406 |P VAR 1 ENHET

12=mV 16=F 30 = Cst2
13 =kW 17 =Hp 31 = Cst1
14=W 18 = MWh

15 = kWh 19-29 anv gj
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Kod [Beskrivning
3407 |P VAR 2 VAL
Val av processvariabel 2. Kan vara vilken parameter som helst i grupp 1 DRIFTVARDEN.

3408 |P VAR 2 MUL
Multiplikationsfaktor fér processvariabel 2.

3409 |P VAR 2 DIV
Divisionionsfaktor fér processvariabel 2.

3410 |P VAR 2 SKALN
Decimalpunktens plats fér processvariabel 2, vid visning.

3411 |P VAR 2 ENHET
Mattenhet for processvariabel 2. See parameter 3406.

Exempel. Antag att en tvapolig motor &r direkt ansluten till en vals med diametern 0,1 m och att
banhastigheten ska visas i m/s. D& behdvs féljande installningar:

3401 VAL DISPLAY = 2 (PROCESS VAR)
3402 P VAR 1 VAL = 0103 (UTFREKVENS)
3406 P VAR 1 ENHET = 19 (m/s)

Eftersom 1 Hz ut motsvarar 1 varv/s, motsvarar Pl * 0,1 banhastigheten i m/s per varv, dvs ca 0,314
m/s. Banhastigheten vid aktuell frekvens blir da: :

. Utfrekvensen * 314
Banhastigheten = m/s
1000

Stall saledes in :

3403 P VAR 1 MUL = 314
3404 P VAR 1 DIV = 1000

Eftersom parameter 0103 UTFREKVENS visas med uppldsningen 0,1 Hz (se “Komplett parameterlista”,
som bérjar pa sida 55) skalas den internt s& att vardet 10 motsvarar 1 Hz. Darfér maste parameter
3405 P VAR 1 SKALN séttas till “1”.
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Grupp 40: PID-reglering

PID-regleringsmakrot i ACS 400 gor det mojligt att jamféra ett borvarde och ett &rvarde samt att
automatiskt reglera motorns utfrekvens sa att ar- och bérvardena blir lika.

Det finns tva parameteruppsattningar for makrot (uppséattning 1: grupp 40, uppséttning 2: grupp 41).
Normalt anvands bara uppséattning 1. Val mellan uppséttningarna gérs med parameter 4016 piD PARAM
seT, t ex genom en digital ingang.

Makrot har en vilofunktion som kan stdnga av PID-regulatorn nar dess utsignal sjunker under ett
forinstallt gransvarde. Regleringen aterupptas nar processens arvarde sjunker under forinstéllt
gransvarde. Alternativt kan vilofunktionen slas pa / stdngas av med en digital insignal.

Figur 73 pa sidan 154 (BILAGA A) visar hur de interna signalerna ar anslutna nér PID-
regleringsmakrot anvénds.

Kod (Beskrivning

4001 |PID FORST
PID-regulatorns forstarkning. Instéliningsomrade: 0,1...100. Installningen “1” ger upphov till en utsignals-
andring pa 10% vid en 10%-ig regleravvikelse*.

4002 (PID INTEGR TID

PID-regulatorns integrationstidskonstant, definierad som den tid det tar fér utgdngen att na sitt maximala
varde vid ett konstant avvikelsevérde och férstarkningsfaktorn 1. Integrationstidskonstanten 1 s betyder att
en 100%-ig forandring uppnas efter 1 s.

Forstarkning

I

I

I

Forstarkning { |

|
Integrationstid PID

0 = EJ VALD

Integrering fran (regulatorn &ar en P- eller PD-regulator).
0,1-600s

Integrering till (regulatorn &r en PI eller PID-regulator).
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Kod [Beskrivning
4003 |PID DERIV TID
PID-regulatorns deriveringstidskonstant. Om regleravvikelsen &ndrar sig linjart Iagger D-delen till ett kon-
stant varde till regulatorns utgang. Derivatan filtreras med ett enpoligt filter, vars tidskonstant definieras med
parameter 4004 PID DERIV FILTER.
Regleravvikelse
100% - ——————
Forstéarkning
>t
N~
Deriveringstid PID
4004 |PID DERIV FILTER
Tidskonstant for filtret i D-delen. Genom att 6ka filtertiden blir det méjligt att minska D-delens kénslighet och
filtrera bort stérningar.
4005 |REGL AVVIK INV
Invertering av regleravvikelsen. Normalt ger en minskning av det aterkopplade &rvardet upphov till en 6kn-
ing av motorvarvtalet, men om en minskning av utfrekvensen énskas istéllet kan man satta denna parame-
ter =1 (JA)
0 = NEJ
1=0A
4006 |VAL ARVARDE

Val av aterkopplat érvéarde. Denna aterkopplade signal kan vara en kombination av tva arvarden ARv1 och
ARV2. Kéllan till &rvéarde 1 definieras med parameter 4007 och till &rvarde 2 med parameter 4008.

1= ARv1

Arvérde 1 anvénds som aterkopplad signal.

2 = ARV1-ARV2

Skillnaden mellan arvardena 1 och 2 anvénds som aterkopplad signal.

3 = ARV1+ARV2
Summan av arvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.

4 = ARV1*ARV2
Produkten av arvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.

5 = ARV1/ARV2
Kvoten mellan arvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.

6 = MIN (A1, A2)

Det minsta av arvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.

7 = MAX (A1, A2)

Det storsta av arvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.

8 = kvr(A1-A2)

Kvadratroten ur skillnaden mellan &rvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.
9 = kvrA1 + kvrA2

Summan av kvadratrétterna ur arvardena 1 och 2 anvands som aterkopplad signal.
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Kod

Beskrivning

4007

ARV1 INGANG

Kalla till arvarde 1 (ARv1).

1=Al1

Analog ingang 1 anvands for arvarde 1.
2=Al2

Analog ingang 2 anvands for arvarde 1.

4008

ARV2 INGANG

Kalla till &rvarde 2 (ARV2).

1=Al1

Analog ingang 1 anvands for arvarde 2.
2=Al2

Analog ingang 2 anvands for arvarde 2.

4009

ARV1 MINIMUM

Lagsta tillatna varde for arvarde 1 (ARv1) definierat som % av skillnaden mellan max- och minvardena for
den valda analoga ingangen. Se Figur 55 samt parametrarna i Grupp 13 angaende instéllning av max- och
minvardena for analoga insignaler.

4010

ARV1 MAXIMUM

Hogsta tillatna vérde for arvéarde 1 (ARv1) i %, definierat som % av skillnaden mellan max- och minvérdena
for den valda analoga ingangen. Se Figur 55 samt parametrarna i Grupp 13 angaende instéllning av max-
och minvardena for analoga insignaler.

4011

ARV2 MINIMUM
Lagsta tillatna varde for arvarde 2 (ARv2). Se parameter 4009.

4012

ARV2 MAXIMUM
Hogsta tillatna vérde for arvarde 2 (ARv2). Se parameter 4010.

ACT1 (%)
A

ARV1 MAXIMUM

ARV1 MINIMUM
1
L » Analog insignal
Al min Al max
AcT1 (%)
A
ARV1 MINIMUM |

ARV1 MAXIMUM

|
T » Analog insignal

Al min Al max

Figur 55 Skalning av drvédrde. Arbetsomradet for den analoga insignalen bestdms med
parametrarna 1301 och 1302 eller 1304 och 1305, beroende pé aktuell analog ingéng.
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Kod

Beskrivning

4013

PID STOPP FORDR

Fordrojning av PID-regulatorns vilofunktion (se Figur 56). Om utfrekvensen fran ACS 400 befinner sig
under den niva som stallts in via parameter 4014 PID STOPP NIVA under l&ngre tid &n den som stéllts in via
parametern 4013 PID STOPP FORDR stoppas omriktaren.

Larm 28 visas nar PID-regulatorn &r “i vila”.

4014

PID STOPP NIVA

Niva for aktivering av PID-regulatorns vilofunktion (se Figur 56). Om/nar utfrekvensen fran ACS 400 faller
under denna installda niva startas stoppfordrojningsraknaren. Om/nér utfrekvensen ater stiger 6ver
namnda grans nollstalls stoppférdrdjningsraknaren.

4015

ATERSTARTNIVA
Niva for deaktivering av stoppfunktion. Denna parameter stéller in ett verkligt processgrénsvarde for
stoppfunktionen (se Figur 56). Grénsvardet flyter med processreferensen.

Ej inverterat felvirde (parameter 4005 = 0)
Gallande stoppniva bestams enligt féljande formel:

Grans = parameter 1107 +
parameter 4015 * (borvarde - parameter 1107) /
(parameter 1108 - parameter 1107)

Naér det verkliga vardet ar lagre &n eller samma som detta varde deaktiveras stoppfunktionen. Se Figur 57
och Figur 59.

Inverterat felvidrde (parameter 4005 = 1)
Gallande stoppniva bestams enligt féljande formel:

Gréans = parameter 1108 +
parameter 4015 * (parameter 1108 - setpoint) /
(parameter 1108 - parameter 1107)

Nér det verkliga vardet ar hogre &n eller samma som detta varde deaktiveras stoppfunktionen. Se Figur 58
och Figure 60.

4016

PID PARAM SET
Val av parameteruppsattning for PID-reglering. Nar uppséattning 1 valjs anvands parametrarna 4001-4012
och 4019-4020. Né&r uppséttning 2 véljs anvands parametrarna 4101-4112 och 4119-4120.

1..5=DN..DI5
Parameteruppsattning véljs via en digital insignal (DI1...DI5). Uppsattning 1 anvénds nér insignalen &r
inaktiv, uppsattning 2 nar den &r aktiv.

6 =SET 1
Parameteruppsattning 1 ar aktiv.

7 = SET 2
Parameteruppsattning 2 ar aktiv.

4017

ATERSTART FORDR
Fordrojer vilofunktionens avsténgning. Se parameter 4015 ATERSTART NIVA och figur 56.

4018

STOPP VAL

Styr PID-regulatorns vilofunktion.

0 = INTERNT

Nar INTERNT &r valt styrs viloldget av utfrekvensen, borvéardet och arvérdet till/frdn processen. Se parame-
trarna 4015 ATERSTART NIVA och 4014 PID STOPP NIVA.

1..5=DI1...DI5

Vilolage slas pa / stdngs av med en digital insignal.
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Kod (Beskrivning

4019 |BORV VAL
Val av borvarde. Parametern definierar var PID-regulatorn ska hdmta bérvérdet.

OBS! Nar PID-regulatorn férbikopplas (parameter 8121 REG FORBIKOPPL) har den har parametern ingen
betydelse.

1 = INTERNT
Ett konstant bérvarde satts med parameter 4020 INTERNT BORV.

2 = EXTERNT

Borvarde hamtas in fran den av parameter 1106 (VAL EXT REF2) definierade kéllan. ACS 400 maste vara i
lage fiarrstyrning (REM visas i manéverpanelens teckenfonster).*

* Borvarde kan, vid lokal styrning (nér LOC visas i mandverpanelens teckenfonster), ocksa stéllas in via
mandverpanelen om procentuell angivelse av detta varde valts med d v s parameter 1101REF FRAN PANEL,
d v s satt till = “2” (REF2 (%)).

4020 [INTERNT BORV
Med parametern sétts ett konstant bérvarde (%) fér PID-regulatorn. Den féljer vardet om parameter 4019
BORV VAL ar satt till 1 (INTERNT).

PID insignal (4rvérde) ATERSTART FORDR

parameter 4017

aterstartniva
parameter 4015

» Tid

PID utsignal (frekvens)

|
|
|
ty = PID STOPP FORDR, parameter 401q

PID STOPP NIVA
parameter 4014

» Tid

STOPP START

Figur 56 Arbetssétt for PID-regulatorns vilofunktion.
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EJ INVERTERAT FELVARDE

4015
STOPPNIVA
1108 EXT REF2 MAX
100 % BORVARDE
%% 4 — + — — GALLANDE STOPPNIVA
0% 1107 EXT REF2 MIN

Figur 57 Exempel pa hur den géllande stoppnivan flyter med bérvérdet. Har &r parameter 4015
STOPPNIVA 75 %, PID-reglering och ingen invertering.

INVERTERAT FELVARDE

4015
STOPPNIVA
0% 1108 EXT REF2 MAX
60% — — — — — — — — - GALLANDE STOPPNIVA
100 % BORVARDE
1107 EXT REF 2 MIN

Figur 58 Exempel pa hur géllande stoppniva flyter med bérvérdet. Har dr parameter 4015
STOPPNIVA 60 %, PID-reglering, inverterat vérde.
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TIME EXPIRES

APPLIED WAKE-
UP LEVEL

ACT VALUE

Figur 59 Wake-up level operation with non-inverted error value.

TIME EXPIRES

APPLIED WAKE-
UP LEVEL [

ACT VALUE

Figure 60 Wake-up level operation with inverted error value.
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Grupp 41: PID-reglering (2)

Detta &r parameteruppséttning 2 for tillAmpningsmakrot PID-reglering. Parametrarna 4101 - 4112,
4119 - 4120 fungerar i analogi med parametrarna 4001 - 4012, 4019 - 4020 i uppséattning 1.

Uppséttning 2 kan véljas med parameter 4016 PID PARAM SET.
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Grupp 50: Kommunikation

Parametrarna i denna grupp definierar vissa allménna kommunikationsinstéllningar. Parametrarna
5001-5002 och 5007-5009 anvénds endast om DDCS-modul installerats (tillval).

Kod |Beskrivning
5001 |DDCS KOMM HAST
Kommunikationshastigheten f6r DDCS-l&nken i Mbit/s.
5002 |DDCS NOD NR
Omriktarens nodnummer i DDCS-natverket.
5003 |KOMM FEL TID

Utlésningstid for kommunikationsfel. Géller bade Standard Modbus och DDCS.

Nar kommunikationsfelsdvervakningen (parameter 5004) ar aktiverad (med parameter 5004) maste
bussmastern regelbundet skriva “Control Word”, “Reference 1” och “Reference 2”. Det maximala
tidsintervallet fér detta bestdms av denna parameter.

5004

KOMM FEL FUNKT
Val av felhantering i hdndelse av kommunikationsfel. Galler bade Standard Modbus och DDCS

0 = EJ VALD
Funktionen avstangd.

1=FEL
Upptackta kommunikationsfel indikeras som fel vilket gér att motorn rullar ut och stannar.

2 = KONST VA 7
Upptéackta kommunikationsfel indikeras som varningar varvid utfrekvensen stélls in enligt parameter 1208
KONST VARVTAL 7.

3 = SENASTE VA
Upptéackta kommunikationsfel indikeras som varningar varvid utfrekvensen stélls in enligt medelvérdet av de
instéllningar som gallt under de senaste 10 sekunderna.

Varning! Vid val av konst va 7 eller senaste va, se da till att driften kan fortsatta pa valt satt utan risk i
handelse av att kommunikationen faller bort.

5005

VAL PROTOKOLL
Definierar vilka kommunikationsprotokoll som ska anvéndas. Alternativen 1 (DDCS) och 3 (STD
MDB+DDCS) bér endast véljas om ett DDCS-kort &r installerat i omriktaren.

0 = EJ VALD
Seriekommunikationen avstangd.

1 =DDCS
Seriekommunikation enligt DDCS-protokollet.

2 = STD MODBUS
Seriekommunikation enligt Standard Modbus-protokollet.

3 = STD MDB+DDCS
Seriekommunikation enligt saval Standard Modbus som DDCS.

5006

KOMM STYRNING

Val av protokoll fér styrkommandon. Trots att omriktaren kan kommunicera samtidigt via flera
seriekommunikationskanaler kan den bara ta emot styrkommandon via en av dessa. Valet av kanal fér detta
gors med denna parameter.

0 = EJ VALD
Funktionen avstangd.

1 = STD MODBUS
Mottagning av styrkommandon via kanal 1 och Standard Modbus-protokollet

2 = DDCS
Mottagning av styrkommandon via DDCS-protokollet
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Kod [Beskrivning

5007 |DDCS STYRSATT
Val av funktionssétt for DDCS-lanken.

1=FALTBUSS
Fér DDCS-kommunikation anvands féltbussanpassningsmoduler (ACS 400 fungerar som slavstation i
lanken).

2=10 MODUL
Utbyggnadsmodulen fér in-/utsignaler (typbeteckning NDIO) anvénds i DDCS-lanken. ACS 400 fungerar
som masterstation i lanken och kan styra utbyggnadsmodulens digitala in- och utsignaler.

OBS! Vérde 2 (10 MODUL) bdr bara anvandas med tillampningsmakrot PFC-styrning (Pump/flakt).

5008 |DDCS LJUSSTYRKA
Reglerar ljusintensiteten for DDCS-léanken. Ju hogre varde, desto hogre ljusstyrka.

5009 |DDCS HW KONFIG
HW-konfiguration for DDCS-lanken.

0 = STJIARNNAT
Stjarnkonfiguration, DDCS regenerering avstangd.

1 =RING
DDCS-lanken formar en optisk ring, DDCS regenerering ér tillslagen.
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Grupp 51: Ext Komm Modul

Parametrarna i denna grupp behdver endast stéllas in om drivsystemet ska kommunicera éver

nagon av nedanstaende féltbussar. For ytterligare information om dessa parametrar och lampliga
parametervarden hanvisas till dokumentationen om den aktuella tillvalsfunktionen.

Kod

Beskrivning

5101

FALTBUSSPAR 1
Parameter 1 f6r DDCS kommunikationsmodul. Parametern anger typen av ansluten DDCS-modul.

Tabell 16 Lista pa modultyper.

Vérde Typ av modul

0 Ingen modul installerad.

NPBA Profibus

NMBA Modbus

NIBA Interbus-S

NCSA CS31 buss

NCAN CANopen

NDNA DeviceNet

NLON LONWORKS

NMBP Modbus+

Olo|N[fo|a|~| | N[ =

Ovriga

5102 -
5115

FALTBUSSPAR 2 - FALTBUSSPAR 15

Se information om aktuell kommunikationsutrustning och dito protokoll fér ytterligare information om dessa

parametrar.
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Grupp 52: Standard Modbus

ACS 400 kan anslutas till kommunikationsbussen Modbus. Parametrarna i denna grupp anvénds for
att stélla in varden som nodnummer, kommunikationshastighet och paritetskontroll. Parametrarna
5206 - 5215 ar till for felsdkning. Se “Standard seriekommunikation” pa sidan 123 fér mer
information.

Kod

Beskrivning

5201

STATION NUMMER
Definierar slavnumret fér omriktaren i Modbus-natverket.

Omrade: 1 - 247

5202

KOMM HAST
Definierar kommunikationshastigheten i natet i bitar/s (bits/s). .

3 =300 bps 48 = 4800 bps

6 = 600 bps 96 = 9600 bps
12 = 1200 bps 192 = 19200 bps
24 = 2400 bps

5203

PARITET
Definierar den paritetskontrollfunktion som géller i Modbus-néatet. Parametern definierar ocksa antalet
stoppbitar. | Modbus-protokollet ar antalet stoppbitar tva utan paritet eller en med jamn eller udda paritet.

0 = INGEN
1= JAMN
2 = UDDA

5206

EJ GODK MEDD
Felraknaren raknas upp varje gang omriktaren upptécker nagot slags kommunikationsfel. Under normal
kommunikation rér sig knappast raknaren alls.

5207

GODK MEDD
Denna réknare raknas upp varje gang omriktaren tar emot ett godkant meddelande. Under normal
kommunikation arbetar denna réknare kontinuerligt.

5208

BUFFERT FEL
Maxlangden fér meddelanden &ar 32 bytes. Om langre meddelanden tas emot rdknas denna felréknare upp
for varje mottaget tecken som det inte finns plats for i mottagningsbufferten.

5209

FLANK FEL
Denna raknare réknas upp varje gang som ett tecken med nagot slags fasforskjutningsfel tas emot. Moéjliga
orsaker:

* Den instéllda kommunikationshastigheten ar fel.

* Stérningsnivaerna ar for hoga.

5210

PARITETSFEL

Denna raknare raknas upp varje gang ett tecken med partitetsfel tas emot. Méjliga orsaker:
* Den installda paritetsfunktionen ar fel.
* Storningsnivaerna ar for hoga.
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Kod (Beskrivning
5211 |CRC FEL
Denna raknare réknas upp varje gang ett meddelande med CRC-fel tas emot. Mdjliga orsaker:
* Storningsnivaerna ar for hoga.
» CRC-berakningarna &r felaktiga.
5212 |OVERLAST

Denna diagnostiska réknare raknas upp varje gang omriktaren tar emot ett tecken fran bussen medan den
fortfarande arbetar med féregaende meddelande.

« Det kan finnas tva stationer med samma stationsnummer.

* De omgivande stdrningsnivaerna kan vara for hoga.

5213

SER FEL MINNE1
Den senast sdnda avvikelsekoden (exception code) enligt Modbus-protokollet.

5214

SER FEL MINNE2
Den nést senast sanda avvikelsekoden (exception code) enligt Modbus-protokollet.

5215

SER FEL MINNE3

Den éldsta, sdnda, avvikelsekoden (exception code) enligt Modbus-protokollet.
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Grupp 81: PFC-styrning

Parameterar f6r pump-/fléktstyrning (PFC = Pump and Fan Control ). | Bilaga B ges detaljerad
information om PFC. Kapitlet Tillampningsmakron redogér for signalanslutningarna i grundutférande.

Kod |(Beskrivning

8103 |REFERENS STEG 1

Procentsatsen som anges i denna parameter adderas till bérvérdet nar minst en hjalpmotor (konstant
utfrekvens) &r igang. Grundinstaliningen &r 0 %.

Exempel: En ACS 400 styr tre parallella pumpar som matar en vattenledning . Trycket i ledningen
kontrolleras. Borvardet fér konstant tryck stélls in med parameter 4020 INTERNT BORV.

Nar vattenkonsumtionen &r lag arbetar bara den varvtalsreglerade pumpen. Nar atgangen okar startas
pumparna med konstant utfrekvens: forst den ena och sedan, om det behdvs, dven den andra.

Naér vattenflédet 6kar sa dkar ocksa skillnaden mellan trycket i bérjan (vid méatpunkten) av ledningen och i
slutet. Genom avpassade referenssteg (parametrarna 8103 REFERENS STEG 1 och 8104 REFERENS STEG 2)
kan borvardet 6kas pa allteftersom pumpkapaciteten véxer. Referensstegen kan pa sa satt kompensera
tryckforlusten sa att vattentrycket bibehalls aven i ledningens ande.

8104 |REFERENS STEG 2
Procentsatsen som anges i denna parameter adderas till bdrvardet nar minst tva hjalpmotor (konstant
utfrekvens) ar igang. Grundinstaliningen &ar 0 %. Se parameter 8103 REFERENS STEG1

8105 |REFERENS STEG 3
Procentsatsen som anges i denna parameter adderas till bérvardet nar minst tre hjalpmotor (konstant
utfrekvens) ar igang. Grundinstéaliningen &ar 0 %. Se parameter 8103 REFERENS STEG1.

8109 |START FREKV 1

Installning av grénsvarde for utfrekvens. Se Figur 61 pa sidan 114. Om ingen hjélpmotor &r igdng och
utfrekvensen for ACS 400 gar dver gréansvardet (8109 START FREKV 1 + 1 Hz) startar nedrakningen av
startfordréjningen. Efter nedrakningstiden (den stélls in med parameter 8115 HIMOT STARTFORD) startar den
forsta hjalpmotorn om utfrekvensen fortfarande ar dver gréansvardet (8109 START FREKV 1 - 1 Hz).

Nar férsta hjalpmotorn startat sanks frekvensomriktarens utfrekvens med véardet (8109 START FREKV 1 -
8112 LAG FREKV 1).

OBS! Vardet for startfrekvens 1 bor séttas sa att det ligger mellan parametervardena 8112 LAG FREKV 1 och
2008 MAX FREKVENS -1.

8110 |START FREKV 2

Instéllning av grénsvarde for utfrekvens. Se Figur 61. Om en hjalpmotorer &r igang och utfrekvensen for
ACS 400 gar 6ver gransvardet (8110 START FREKV 2 + 1 Hz) startar nedrakningen av startfrdrojningen.
Efter nedrékningstiden (den stélls in med parameter 8115 HIMOT STARTFORD) startar den andra hjalpmotorn
om utfrekvensen fortfarande ar dver gransvardet (8110 START FREKV 2 - 1 Hz).

Nar andra hjalpmotorn startat sénks frekvensomriktarens utfrekvens med vardet (8110 START FREKV 2 -
8113 LAG FREKV 2).

OBS! Vardet for startfrekvens 2 bor séttas sa att det ligger mellan parametervardena 8113 LAG FREKV 2 och
2008 MAX FREKVENS -1.

8111 |START FREKV 3

Instalining av grénsvarde for utfrekvens. Se Figur 61. Om tva hjalpmotorer &r igdng och utfrekvensen for
ACS 400 gar over gransvardet (8111 START FREKV 3 + 1 Hz) startar nedrékningen av startférdréjningen.
Efter nedrakningstiden (den stélls in med parameter 8115 HIMOT STARTFORD) startar den tredje hjélpmotorn
om utfrekvensen fortfarande ar éver gransvéardet (8111 START FREKV 3 - 1 Hz).

Nar tredje hjalpmotorn startat sanks frekvensomriktarens utfrekvens med vérdet (8111 START FREKV 3 - 8114
LAG FREKV 3).

OBS! Vardet for startfrekvens 3 bor sattas sa att det ligger mellan parametervardena 8114 LAG FREKV 3 och
2008 MAX FREKVENS -1.
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Kod

Beskrivning

8112

LAG FREKV 1

Instalining av gransvéarde for utfrekvens. Se Figur 61. Om en hjalpmotor &r igang och utfrekvensen fér ACS
400 gar under gransvardet (8112 LAG FREKV 1 - 1 Hz) startar nedrékningen av stoppférdréjningen. Efter
nedrakningstiden (den stalls in med parameter 8116 HIMOT STOPPFORD) stangs den hjalpmotorn av om
utfrekvensen fortfarande &r under gransvéardet (8112 LAG FREKV 1 + 1 Hz).

Nér hjalpmotorn stannat 6kas frekvensomriktarens utfrekvens med vérdet (8109 START FREKV 1 - 8112 LAG
FREKV 1).

OBS! Vardet for lagfrekvens 1 bor sattas sa att det ligger mellan parametervardena 2007 MIN FREKVENS
+1och 8109 START FREKV 1.

8113

LAG FREKV 2

Instéllning av grénsvérde for utfrekvens. Se Figur 61. Om tva hjalpmotorer ar igang och utfrekvensen for
ACS 400 gar under gréansvardet (8113 LAG FREKV 2 - 1 Hz) startar nedrakningen av stoppférdréjningen.
Efter nedrékningstiden (den stalls in med parameter 8116 HIMOT STOPPFORD) stdngs den andra hjélpmotorn
av om utfrekvensen fortfarande ar under grénsvardet (8113 LAG FREKV 2 + 1 Hz).

Nér hjalpmotorn stannat 6kas frekvensomriktarens utfrekvens med vardet (8110 START FREKV 2 - 8113 LAG
FREKV 2).

OBS! Vardet for lagfrekvens 2 bor sattas sa att det ligger mellan parametervardena 2007 MIN FREKVENS
+1och 8110 START FREKV 2.

8114

LAG FREKV 3

Instéllning av grénsvérde for utfrekvens. Se Figur 61. Om tre hjalpmotorer &r igang och utfrekvensen for
ACS 400 gar under gransvardet (8114 LAG FREKV 3 - 1 Hz) startar nedrékningen av stoppférdréjningen.
Efter nedrakningstiden (den stélls in med parameter 8116 HIMOT STOPPFORD) stdngs den tredje hjalpmotorn
av om utfrekvensen fortfarande ar under grénsvardet (8114 LAG FREKV 3 + 1 Hz).

Nér hjalpmotorn stannat 6kas frekvensomriktarens utfrekvens med vardet (8111 START FREKV 3 - 8114 LAG
FREKV 3).

OBS! Vardet for lagfrekvens 3 bor sattas sa att det ligger mellan parametervardena 2007 MIN FREKVENS
+1och 8111 START FREKV 3.

8115

HJMOT STARTFORD
Instalining av tid for hjalpmotorernas startférdrojning. Se parameter 8109 START FREKV 1 och Figur 61 for

ytterligare uppgifter.
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8116 |HIMOT STOPPFORD.
Instalining av tid for hjalpmotorernas stoppférdréjning. Se parameter 8112 LAG FREKV 1 for ytterligare

uppgifter.

Utfrekvens A —> E<8115 HJMOT STARTFORD

'
'
! max
'

8109 START FREKV 1 + 1 HZ

--------- \b Frekvensdkning
__________________________ 4\ under startfor-
8112 LAGFREKV 1-1 Hz drdjningen

Frekvensminsk-
ning under stopp-
férdrdjningen

fmin : L
<= Tid
8116 HIMOT STOPPFORD _ Okande
flode
Hjalpmotor 1 Minskande
Stopp/Start v Start flode

Stopp
Figur 61  Startfrekvens, lagfrekvens, startférdréjning och stoppférdréjning.
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8117

ANTAL HJALPMOT
Angivelse av antalet hjalpmotorer.

Relautgangar

Relautgangar levererar start- och stoppsignaler till hjalpmotorerna. Ytterligare en relautgang anvéands for
anslutning avden varvtalsreglerade motorn till ACS 400.

Relautgangarna RO1 och RO2 pa ACS 400 kan anvéandas for att styra motorerna. Upp till tva digitala 1/O-
moduler (NDIO) finns att tillga som externa tillval.

ACS 400 reléutgang 1 anvénds f6r pump- och flaktmotorstyrning nér vardet p& parameter 1401
RELAUTGANG 1 &r 29 (PFC). Relautgang 2 anvénds for pump- och flaktmotorstyrning nar vérdet pa
parameter 1402 RELAUTGANG 2 &r 29 (PFC).

Tabell 17 visar hur relautgangarna anvands vid olika instéllningar av parametrarna 1401 och 1402. Nér inte
funktionen for automatisk lastutjamning i PFC-styrningsmakrot anvands &r det den forsta av relautgangarna
installda for PFC som styr den varvtalsreglerade motorn. Nar funktionen anvéands férdelar ACS 400
automatiskt utgangarna till korresponderande motorer (av vilka en &r varvtalsreglerad).

Tabell 17 Anvéndning av reldutgangar. Instéliningar fér reldutgangarna gérs med parametrarna1401,
1402 och 8117. Antalet hjélpmotorer avgér hur manga reldutgangar som behdévs. Exempel: Med tva
hjélpmotorer behdvs totalt tre reldutgangar (motor 1,2 och 3) . x = Annan instéllning &n 29 (PFC).

Parameter- ) NDIO-modul 1 NDIO-modul 2
installning Reléer, ACS 400 (Modulens nodnummer |(Modulens nodnummer =
=5) 6)

1401 1402 Funktion: | Funktion: | Funktion: | Funktion: n n
RELA- | RELA- | rela- reld— reli— reg- | Fanktion: | Funktion:
UTGANG |UTGANG | utgang utgang utgang 1 | utgéang 2 1 ND?O 9 2 ND?O 9

1 2 RO1 RO2 NDIO NDIO

29 (PFC) |29 (PFC) |Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4 Ej anvand Ej anvand
start/stopp |start/stopp |start/stopp |start/stopp

29 (PFC) |x Motor 1 t.ex. fel Motor 2 Motor 3 Motor 4 Ej anvand
start/stopp start/stopp |start/stopp |start/stopp
X 29 (PFC) |t.ex. fel Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4 Ej anvénd
start/stopp |[start/stopp |start/stopp |start/stopp
X X t.ex. drift t.ex. fel Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4

start/stopp |start/stopp |start/stopp |[start/stopp

8118

AUTOVAXL INTERV

Instéllning av tidsintervall for automatisk lastutjamning i PFC-styrningsmakrot. Bara den tid da startsignalen
fran ACS 400 ar aktiv rdknas. Se parameter 8119 AUTOVAXL NIVA for ytterligare uppgifter om hur automatisk
lastutjamning fungerar.

0.0 = EJ VALD

Denna instéllning stanger av automatisk lastutjdmning.

OBS! ACS 400 stannar alltid genom utrulining vid automatisk lastutjgmning.

Varning! Nar automatisk lastutjgmning anvands maste ocksa forreglingarna anvandas. Det finns en
kontaktor i det automatiska lastutjamningssystemet placerad mellan ACS 400 och den varvtalsreglerade
motorn. Kontaktorn skadas om den &ppnas utan att vaxelriktaren i ACS 400 forst stdngs av. Den &r

avstangd nér forreglingen stangts av och ACS 400 stannat genom utrullning.
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8119

AUTOVAXL NIVA

Installning av niva fér automatisk lastutjagmning i PFC-styrningsmakrot. Denna parameter kan anvandas for
att forhindra automatisk lastutjamning nér pump/flaktsystemet arbetar nara maximal kapacitet. Nar
utsignalens fran PID/PFC control block éverskrider denna niva ar automatisk lastutjamning inte mojlig.

Utfrekvens
A

| ingenhiglp- 1 hiaip- ,; 2 hiaip-
motor

fmax

Tillaten area for
‘automatisk lastutjamning

I +— PID utsignal

8119 AUTOVAXL NIVA 100 %

Figur 62 Niva fér automatisk lastutidgmning i PFC-styrningsmakrot.

Automatisk lastutjamning

Syftet med automatisk lastutjamning &r att se till att samtliga motorer far arbeta lika mycket. Under
automatisk lastutjamning blir motorerna inkopplade i tur och ordning. Startordningen véaxlas mellan
motorerna sa att arbetstiden fordelas jamnt.

Den automatisk lastutjidmningsfunktionen kréver en extern omkopplare, se Bilaga B for ytterligare detaljer.
Forreglingarna (parameter 8120) maste anvandas nér automatisk lastutjgmning anvands.

Automatisk lastutjamning sker om utsignalen f6r PFC understiger angivet varde i denna parameter nar
tiden, angiven i parameter 8118, passerat sedan férra vaxlingen.

Automatisk lastutjamning sker pa féljande sétt:
1. Den varvtalsreglerade motorn stannar. Motorns kontaktor slas fran.
2. Startordningen a&ndras med hjélp av en startrédknare.

3. Kontaktorn pa den motor som nu ska bli varvtalsreglerad slas frAn om den &r igang. Andra motorer igang
kan arbeta vidare.

4. Den nya varvtalsreglerade motorns kontaktor slas till. Den externa omkopplaren kopplar motorn till
frekvensomriktaren ACS 400.

5. Den tid som angivits med parameter 8122 PFC START FORDR réknas ner.

6. Den varvtalsreglerade motorn startar. | det fall en motor med konstant utfrekvens stannade under steg 3
slas kontaktorn till for ytterligare en motor sa att antalet motorer i drift &r detsamma fore och efter
lastutjigmningen.

7. Darefter fortsatter normal PFC-drift.

Exempel pa hur startordningen andras i ett system med tre motorer:
Forsta start: Motor nr 1, motor nr 2, motor nr 3.

Andra start: Motor nr 2, motor nr 3, motor nr 1.

Tredje start: Motor nr 3, motor nr 1, motor nr 2. (etc...)

Motorer som ar foérreglade hoppar den automatisk lastutjgmningen éver. Om alla motorer &r forreglade kan
ingen startas genom automatisk lastutjamning. Férreglingslarmet (larm 30) visas.

OBS! ACS 400 stannar alltid genom utrullning nar automatisk lastutjdmning sker.
OBS! Automatisk lastutjamning kan ockséa ske nar PID-regulatorns vilofunktion &r aktiv.

OBS! Nar matningen till ACS 400 stangs av lagras vardena fran startraknaren och tidsintervallraknaren i
minnet. Nar matningen slas pa igen fortsatter rakningen utifrdn dessa vérden.
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8120

FORREGLINGAR
Styr forreglingsfunktionen.

Varning! Nar automatisk lastutjgmning anvands maste ocksa forreglingarna anvéndas (se parameter 8118
AUTOVAXL INTERV).

0 = EJ VALD
Inga férreglingar anvéands. Alla digitala ingangar &r tillgangliga fér andra &ndamal.
1=DN

Férreglingar anvands. De digitala ingangarna reserveras for férreglingssignaler i enlighet med
nedanstéende tabell for olika antal motorer:

Férreglingssignaler

Antal
hjalpmotorer
(param. 8117)

Digitala ingangar,

ACS 400 NDIO modul 1 NDIO modul 2

0 DI1: Motor 1 Ej anvénd Ej anvénd
DI2-DI5 Lediga

1 DI1: Motor 1
DI2: Motor 2
DI3-DI5 Lediga

2 DI1: Motor 1
DI2: Motor 2
DI3: Motor 3
DI4-DI5 Lediga

3 DI1: Motor 1
DI2: Motor 2
DI3: Motor 3
Dl4: Motor 4
DI5 Ledig

2 =DI2
Forreglingar anvands. De digitala ingangarna reserveras for forreglingssignaler i enlighet med
nedanstaende tabell fér olika antal motorer:

Forreglingssignaler

Antal
hjalpmotorer
(param. 8117)

Digitala ingangar,

ACS 400 NDIO modul 1 NDIO modul 2

0 DI1: Ledig Ej anvand Ej anvand
DI2: Motor 1
DI3-DI5 Lediga

1 DI1: Ledig

DI2: Motor 1
DI3: Motor 2
DI4-DI5 Lediga

2 DI1: Ledig
DI2: Motor 1
DI3: Motor 2
DI4: Motor 3
DI5: Ledig

3 DI1: Ledig

DI2: Motor 1
DI3: Motor 2
DI4: Motor 3
DI5: Motor 4
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3=DI3

Forreglingar anvénds. De digitala ingadngarna reserveras for férreglingssignaler i enlighet med
nedanstaende tabell fér olika antal motorer:

Forreglingssignaler

Antal
hjalpmotorer
(param. 8117)

Digitala ingangar,
ACS 400

NDIO modul 1

NDIO modul 2

DI1-DI2: Lediga
DI3: Motor 1
DI4-DI5 Lediga

Ej anvéand

Ej anvéand

DI1-DI2: Lediga
DI3: Motor 1
Dl4: Motor 2
DI5: Ledig

DI1-DI2: Lediga
DI3: Motor 1
Dl4: Motor 2
DI5: Motor 3

DI1-DI2: Lediga
DI3: Motor 1
Dl4: Motor 2
DI5: Motor 3

DI1: Motor 4
DI2: Ej anvand

Ej anvéand

4 =Dl4

Forreglingar anvands. De digitala ingadngarna reserveras for férreglingssignaler i enlighet med
nedanstaende tabell for olika antal motorer

Forreglingssignaler

Antal

Digitala ingangar,

hjalpmotorer ACS 400 NDIO modul 1 NDIO modul 2
(param. 8117)
0 DI1-DI3: Lediga Ej anvéand Ej anvéand
Dl4: Motor 1
DI5 Ledig
1 DI1-DI3: Lediga
Dl4: Motor 1
DI5: Motor 2
2 DI1-DI3: Lediga DI1: Motor 3
Dl4: Motor 1 DI2: Ej anvand
DI5: Motor 2
3 DI1-DI3: Lediga DI1: Motor 3 Ej anvéand
Dl4: Motor 1 DI2: Motor 4
DI5: Motor 2
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5=DI5

Forreglingar anvands. De digitala ingangarna reserveras for forreglingssignaler i enlighet med
nedanstaende tabell fér olika antal motorer:

Forreglingssignaler

—— Digitala ingangar.
hjalpmotorer 9 gangar, NDIO modul 1 NDIO modul 2
ACS 400
(param. 8117)
0 DI1-Dl4: Lediga Ej anvand Ej anvand
DI5: Motor 1
1 DI1-DI4: Lediga DI1: Motor 2 Ej anvand
DI5: Motor 1 DI2: Ej anvand
2 DI1-Dl4: Lediga DI1: Motor 2 Ej anvand
DI5: Motor 1 DI2: Motor 3
3 DI1-Dl4: Lediga DI1: Motor 2 DI1: Motor 4
DI5: Motor 1 DI2: Motor 3 DI2: Ej anvand

6 = EXTERNAL 10

Forreglingar anvands. Alla férreglingssignaler hamtas fran externa 1/0O-moduler. De digitala ingangarna
reserveras for forreglingssignaler i enlighet med nedanstaende tabell fér olika antal motorer:

Férreglingssignaler

L Digitala ingangar.
hjslpmotorer 9 s foo gar, NDIO modul 1 NDIO modul 2
(param. 8117)
0 DI1-DI5: Lediga DI1: Motor 1 Ej anvand
DI2: Ej anvand
1 DI1-DI5: Lediga DI1: Motor 1 Ej anvand
DI2: Motor 2
2 DI1-DI5: Lediga DI1: Motor 1 DI1: Motor 3
DI2: Motor 2 DI2: Ej anvand
3 DI1-DI5: Lediga DI1: Motor 1 DI1: Motor 3
DI2: Motor 2 DI2: Motor 4

tillgéngliga motor istéllet.

motorn stoppas.

Forreglingssignaler 1agt aktiva, d.v.s. saknas nar korresponderande forregling ar aktiv. Om startsignal ges
nér den varvtalsreglerade motorns férreglingssignal &r aktiv startar inte ACS 400. Istéllet visar
madverpanelen larm 30 (FORREGLING).
Varje forreglingskrets bor kopplas pa foljande satt:
1. En reldkontakt pa kontaktorn till motorn maste anslutas till férreglingskretsen. Logiken i PFC-

styrningsmakrot detekterar om nagon motor slagits av och férsoker inte starta den utan startar nasta

2. En kontakt pa motorns termiska relé (eller annan skyddsmekanism i motorkretsen) maste anslutas till
forreglingens ingang. Logiken i PFC-styrningsmakrot detekterar om det termiska reléet ar aktiverat och

ACS 400 Anvéndarhandbok
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Figur 63 Anslutning av férreglingar i ett PFC-system med tvd motorer. Det finns ett termiskt
reld i matningskretsen till M2.
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8121

REG FORBIKOPPL

Nér regulatorn férbikopplas sker styrning pa enkelt satt utan PID-regulator. Det &r bara speciella
tillampningar som behéver férbikopplad styrning, se exempel i Figur 64 och Figur 65.

0 = NEJ

PID-regulatorn anvénds.

1=uA

PID-regulatorn &r forbikopplad. Den signal som &r ansluten till PID-regulatorns &rvéardesingang (parameter
4006 ACTUAL VAL SEL) anvénds som borvérde for PFC-frekvensen. Istéllet for utsignalen fran PID-regulatorn
ar det detta arvarde som styr start- och stoppautomatiken.

Uppmatt tillfléde = Bérvarde fér pumpstationen

: 3 b1 [
: Utlopp 1 ! ', Inlopp
| , L
! P2
! Utlopp 2 Avlopps-|
v tank |
° |
Utlopp 3
R1. !
P2 »| kontaktorer Lo
ACS 400} 23 p|
[ 1 I
Matning 3 <3 3
3

Figur 64  Styrning med férbikopplad regulator. Pumpstationens kapacitet (utflédet) féljer det uppmaétta
tillflédet.

Utfrekvens

Max ]
frekvens

Start frekv 2
Start frekv 14

Lag frekv 2 + -
Lag frekv 1 - —
Min p Styrsignal %
frekvens
N ——
a b c

a: Ingen hjéalpmotor igang
b: En hjalpmotor igang
c: Tva hjalpmotorer igang

Figur 65  Férhallandet mellan styrsignalen och utfrekvensen hos den styrda motorn i ett system med tre
motorer.
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8122

PFC START FORDR
Instalining av startférdréjning for alla motorer i systemet. Fordrojningen fungerar pa féljande sétt:

1. Kontaktorn mellan den varvtalsreglerade motorn och ACS 400 slas pa ( genom en reldutgang pa
ACS 400).

2. Tiden for PFC startférdrojning véantas ut.

3. Den varvtalsreglerade motorn aktiveras och normal PFC-funktion vidtar. Hjalpmotorer startar.

Varning! PFC startférdréjning bor alltid stéllas in om motorerna ar utrustade med stjarn-triangelomkopplare.
Fordréjningen maste vara langre &n tidsinstélliningen for stjarn-triangelomkopplaren: Nar motorn slagits pa
genom reldutgadngen pa ACS 400 méste det finnas tillrécklig tid for stjam-triangelomkopplaren att forst sla
oOver till stjarn-koppling och sedan tillbaks till triangel-koppling innan vaxelriktaren i ACS 400 startar.
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Standard seriekommunikation

Inledning

ACS 400 kan anslutas till externa styrsystem med hjélp av det valkanda och val spridda Modbus-
protokollet.

ACS 400 kan ta emot all den styrinformation den beh&ver antingen via faltbussen Modbus, via
diskreta digitala och analoga ingangar eller frin mandverpanelen.

ACS 400 ar utrustade med tva portar for seriekommunikation, kanalerna 0 och 1. Kanal 1 ar
avsedd fér Modbus-kommunikation. Porten kan stéllas in av anvandaren. For att omriktaren ska
kunna styras via Modbus méste den stéllas in sa att den kan ta emot och férsta de styrkommandon
och/eller referensvérden som kommer in den végen. Kanal 0 ar reserverad fér manéverpanelerna
ACS-PAN och ACS100-PAN samt fér PC-verktyget Drive Window.

Alternativa serieckommunikationsfunktioner

ACS 400 kan ocksa anslutas till ett antal dvriga faltbussar med hjélp av speciella
anpassningsmoduler. Dessa moduler ansluts fiberoptiskt via DDCS (Distributed Drives Control
System). Fér mer information om dessa méjligheter hanvisas till ndrmaste leverantér av ABB
drivsystem.

ACS 400

Kanal 1
Kontakt X3

Modbus faltbuss (RS485)

Kanal 0
/

ACS100-PAN

ACS-PAN

e e (e

3

Drive Window

AR S————

Anslutning fér tillvalet DDCS
kommunikationsmodul

Figur 66 Oversikt dver ACS 400:s kommunikationsmdjligheter.
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Jordning och terminering

RS485-buss

RS485-nat bor inte direktjordas nagonstans. Samtliga noder i natverket bor istallet vara vél jordade
via darfér avsedda jordplintar.

Som vanligt far inte jordledarna ge upphov till slutna slingor utan samtliga enheter ska jordas till en
gemensam punkt.

RS485-nat maste termineras med 120 Q-motstand i bada dndarna. Anvand DIP-omkopplaren for
att koppla in eller ur det inbyggda termineringsmotstandet.

Bussen far alltsa inte termineras i de mellanliggande noderna i natet, som nedanstaende figur
visar.

Terminerad Terminerad

S N S

Figur 68 Terminering av en RS485-buss.

AMa’(ningsspi—,‘mningen till omriktaren maste vara bruten innan den ansluts till bussen.
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Aktivering av Modbus-protokollet

Kanal 1 &r vid leverans avstéangd. For att aktivera standard Modbus-protokoll fér kanal 1 maste
parameter 5005 VAL PROTOKOLL séttas till 2 (STD MODBUS)

Efter denna enkla instéllning ar omriktaren redo att kommunicera med standardinstélliningar enligt
nedanstdende tabell for att Iasa och skriva parametrar.

De efterfdljande avsnitten beskriver hur man staller in omriktaren fér mer avancerad
kommunikation och styrning.

Tabell 18 Fdérvalda instélliningar for kanal 1.

I Antal
Kommunikations- . Antal
Nodnummer hastighet Paritet slt)c_)pp- databitar
itar
1 9600 bps ingen 2 8

OBS! Nar kommunikationsinstéliningarna &ndrats maste protokollet ateraktiveras.
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Kommunikationsinstéllningar

Det finns instaliningar som definierar kommunikationshastigheten, paritetskontrollen, antalet
stoppbitar och diverse felfunktioner. Dessa instéllningar fér kanal 1 definieras med parametrar i
Grupp 50, KOMMUNIKATION, och Grupp 52, STANDARD MODBUS.

Férinstéllningarna for Kanal 1 &r fértecknade i nedanstaende tabell. For att kunna kommunicera
med mastern maste omriktaren vara installd pa samma hastighet och paritet som mastern.

Mer information om kommunikationsparametrarna och installningsméjligheterna finns i kapitlet
“Komplett parameterlista”, som borjar pa sida 57.

Tabell 19 Kommunikationsparametrar.

2 = STD MODBUS
3 = STD MDB+DDCS

Alternativa ety A
Kod Namn instéllningar Férinstalin.  |Anv. Beskrivning
Grupp 52
STANDARD MODBUS
5201 STATION NUMMER 1-247 1 Nod- (slav-)nummer for
omriktaren i Modbus-nétet.
5202  [KOMM HAST 3 =300 bps 96 (9600 bits/ Kommunikationshastighet.
S)
192 = 19200 bps
5203 PARITET 0 = INGEN 0 (ingen) Paritet och antal stoppbitar.
1 =JAMN
2 = UDDA
Grupp 50
KOMMUNIKATION
5003 KOMM FEL TID 0.1-60.0s 1.0s Utlésningsgrans for
kommunikationsfel
5004 KOMM FEL FUNKT 0 = EJ VALD 0 (EJ VALD) Felhantering for
1=FEL kommunikationsfel
2 = KONSTVA 7
3 = SENASTE VA
5005 VAL PROTOKOLL 0 = EJ VALD 0 (EJ VALD) Val av
1 =DDCS kommunikationsprotokoll.

Normalt STD MODBUS.

ACS 400 Anvéndarhandbok
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Styr

platser

ACS 400 kan ta emot styrinformation fran flera hall, d v s fran diskreta digitala och analoga
ingangar, fran en mandverpanel eller via Modbus.

For att styra omriktaren via kommunikationskanal 1 (Modbus-porten) maste den stéllas in s att
den tar emot styrkommandon och/eller frekvensreferenser via denna kanal. Dessutom maste den
stéllas i fjarrlage.

De parametrar som kommer i fraga for detta samt de olika installningsméjligheter som finns
framgar av nedanstdende tabell. Observera sarskilt att ett forsta villkor for att kommunikationen ska
komma till stdnd &r att parameter 5006 KOMM STYRNING stélls in p& STD MODBUS.

Mer information om de aktuella parametrarna och de olika installningsméjligheterna finns i kapitlet
“Komplett parameterlista”, som borjar pa sida 57.

Tabell 20 Parametrar for val av styrplats.

Installning for

Alternativa erfl
Kod [Namn instéllningar Standard Beskrivning
Modbus
Grupp 50
KOMMUNIKATION
5006 [KOMM STYRNING 0 = EJ VALD 1 (sTD MODBUS) |Anger kéllan till kommandon via serie-
1 = STD MODBUS, kommunikation generellt (start, stopp,
2 = DDCS rotationsriktning och referens. Instéll-
ningen maste vara 1 (STD MODBUS)
Grupp 10
STYRINGANGAR
1001 |EXT1 STYRNING 0 = EJ VALD 10 (KOMM) Aktiverar styrordet (utom bit 11) nar EXT1
1=pb11 ar vald som styrplats.
10 = Komm
1002 |EXT2 STYRNING 0 = EJ VALD 10 (KOMM) Aktiverar styrordet (utom bit 11) nar EXT2
1=pb11 ar vald som styrplats.
10 = KOMM
1003 |ROT RIKTNING 1= FRAM 3 (VALD) Gor det mojligt att styra
2 = BACK rotationsriktningen enligt instélliningen av
3 = VALD parametrarna 1001 och 1002.
Grupp 11
VAL AV REFERENS
1102 |VAL EXT1/EXT2 1 =011 8 (KOMM) Gor det mojligt att valja styrplats (EXT1/
EXT2) med styrordet, bit 11.
8 = KOMM
1103 |VAL EXT REF1 0 = PANEL 8 (KOMM) Féaltbussrerferens 1 anvénds nar EXT1 ar
1=a11 9 (KOMM+AI1)  |vald som styrplats. Se avsnittet
eller Referenser nedan angaende alternativa
8 = KOMM 10 (KoMm*AIl)  |installningar.
9 = KOMM+AI1

10 = KOMM*AI1
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Alternativa Instéllning for

Kod [Namn instéllningar Standard Beskrivning

Modbus

1106 |VAL EXT REF2 0 = PANEL 8 (KOMM) Faltbussrerferens 2 anvénds nar EXT2 ar
1=a1 9 (KOMM+AI1)  |vald som styrplats. Se avsnittet
eller Referenser nedan angéende alternativa
8 = KOMM 10 (koMM*AI1)  |instéliningar.
9 = KOMM+AI1
10 = KOMM*AI1

Grupp 16

SYSTEM STYRNING

1601 |DRIFTFORREGLING 0 = EJ VALD 6 (KOMM) Signalen for driftfrregling ges genom
1..5=DI1..DI5 seriell kommunikation (styrord, bit 3).
é.: Komm

1604 |VAL FELATERST 0 = PANEL 7 (KOMM) Felindikeringar atestalls genom
1..5=DI1..DI5 seriekommunikation (styrord, bit 7).
é.: START/STOPP
7 = Komm

Val av signal att mata ut

Det &r mojligt att styra saval relautgang 1 som relautgang 2 som den analoga utgangen via
seriekommunikationskanal 1.

Relautgangarna kan styras pa foljande satt:

Steg 1: Stéll in omriktaren for att dvervaka nagon av parametrarna 131-133 med hjélp av
parametrar i Grupp 32 OVERVAKNING.

Steg 2: Stéll in ngot av de tva relderna (1 eller 2) for att indikera tillstdndet pa nagon av de
Overvakade parametrarna.

Det valda reldet kan nu aktiveras och deaktiveras genom att man skriver ett varde till den
Svervakade parametern (131-133) som antingen ar éver eller under instélld gréns.

| nedanstéende tabell finns mer information om aktuella parameterinstéliningar. Om man, med
befintliga instéllningar, skriver ett varde i intervallet 100 - 255 till parameter 131 SER LINK DATA 1
drar relaet, med ett varde i intervallet O - 99 faller relaet.

Se Tabell 22 fér mer information om styrning av den analoga utgangen.

Tabell 21 Parametrar och instéliningar fér reldstyrning.

n Installningar
Kod [Namn i‘::;f;“z::'aar for Standard  (Beskrivning
9 Modbus
Grupp 01
DRIFTVARDEN
0131 |[SER LINK DATA 1 0 - 255 - Styrdata for relautgangarna
0132 |[SER LINK DATA 2 0 - 255 -
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Installningar

Alternativa m -
Kod [Namn instéllningar for Standard  (Beskrivning
Modbus
Grupp 14
RELAUTGANGAR
1401 |RELAUTGANG 1 0 = EJ VALD T EX 7 (OVERV1 [Val av funktion for relautgang 1. Med
HOG) given instalining kommer relé 1 att
7 = OVERV1 HOG aktiveras nér vardet pa den 6vervakade
8 = OVERV1 LAG parametern (3201) dverstiger den med
9 = OVERV2 HOG parameter 3203 instéllda gréansen.
10 = OVERV2 LAG
31 = LAG LAST
1402 |RELAUTGANG 2 Som ovan T EX 7 (OVERV1 (Val av funktion for reldutgdng 2 motsv
HOG) relautgang 1 ovan.
Grupp 32
OVERVAKNING
3201 |[OVERV 1 PARAM 102 - 137 t ex 131 (SER Numret pa den parameter i Grupp 1
LANK DATA 1) Driftvarden som ska évervakas.
3202 |OVERV 1 GR LAG 0 - 255 t ex 100 Lag grans for dvervakad parameter
3203 |[OVERV 1 GR HOG 0 - 255 t ex 100 Hog gréns for 6vervakad parameter
3204 |OVERV 2 PARAM 102 - 137 tex 132 (SER  [Numret pa den parameter i Grupp 1
LANK DATA 2) Driftvarden som ska évervakas.
3205 |OVERV 2 GR LAG 0 - 255 t ex 100 Lag grans for 6vervakad parameter
3206 |[OVERV 2 GR HOG 0 - 255 t ex 100 Hog gréns for dvervakad parameter
Tabell 22 Parametrar for styrning av den analoga utgangen.
n Instéllningar
Kod |Namn i‘:\';f;“:::'aa " for Standard  (Beskrivning
9 Modbus
Grupp 01
OPERATING DATA
0133 |[SER LINK DATA 3 0 - 255 - Styrdata for den analoga utgangen.
Grupp 15 .
ANALOG UTGANG
1501 |AO INNEHALL 102 - 137 tex 133 Overfor vardet pa parameter 133 till den
analoga utgangen.
1503 [AO INNEHALL MAX 255 Parameter for skalning av den analoga

utsignalen. (20 mA ut ska motsvara para-
metervardet 255.)
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Diagnostiska réknare
Diagnostiska rédknare kan anvéndas for att hitta och avhjélpa fel i ett Modbus-nétverk.
Réaknarna slar om till noll efter vardet 65535. Raknarvardena lagras i icke flyktigt minne.

Réknarna kan nollstallas frAin mandverpanelen genom samtidigt tryck pa knapparna UP och
DOWN i parameterinstallningslége, elller genom att man skickar vardet “0” via serielanken.

OBS! Parametrarna 5206 - 5212 visas hexadecimalt p4 mandverpanelen.

Tabell 23

Kod Namn Omrade Anvéndare
Grupp 52

STANDARD MODBUS

5206 EJ GODK MEDD 0 - 65535
5207 GODK MEDD 0 - 65535
5208 BUFFERT FEL 0 - 65535
5209 FLANK FEL 0 - 65535
5210 PARITETSFEL 0 - 65535
5211 CRC FEL 0 - 65535
5212 OVERLAST 0 - 65535
5213 SER FEL MINNE 1 0-3
5214 SER FEL MINNE 1 0-3
5215 SER FEL MINNE 3 0-3
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Kommunikation

Detta kapitel beskriver det stdd for Modbus-kommunikation som ACS 400 frekvensomriktare
erbjuder.

Inledning till Modbus

Modbus ar ett seriellt asynkront kommunikationsprotokoll. Protokollet omfattar inte den fysiska
nivan men RS485 &r vanligt dar.

Modbus &r konstruerat for att integrera Modicon:s PLCer och andra automationsapparater och de
kommunikationstjéanster som erbjuds speglar dessa PLC:ers uppbyggnad. Det betyder att ACS 400
méste upptrada pa natet som en Modicon PLC.

Om du behéver detaljerad information om Modbus-protokollet kan du kontakta din ABB-leverantér
och be att fa ett exemplar av protokollspecifikationen.

Skrivning och lasning av register

Samtliga installnings och informationsparametrar i ACS 400 ar inlagda i en 4xxxx-registerarea.
Denna area kan lasas och skrivas utifran.

Det finns inga instéllningsparametrar for att dverséatta data till denna 4xxxx-registerarea utan
dataorganisationen &r férdefinierad och motsvarar direkt parametergrupperingen i omriktaren.

Samtliga parametrar &r tillgangliga fér saval lasning som skrivning. Skrivoperationer verifieras med
avseende pa bade vérde och adress. Vissa parametrar tillater inte skrivning, som t ex de i Grupp 1,
vissa tillater endast nollstallning, t ex felindikeringarna i Grupp 1, vissa tillater endast skrivning nér
omriktaren &r stoppad, som t ex startparametrarna i Grupp 99, medan andra kan &ndras ndr som
helst, som t ex accelerations- och retardationstiderna i Grupp 22.

OBS! Skrivoperationer i parametrar lagras alltid tillfélligt i minnret, d v s &ndrade vérden sparas inte
permanent automatiskt. Det kan géras med parameter 1607 SPARA PARAMETER.
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Registerorganisation

Omrriktarens installnings- och informationsparametrar &r organiserade i adressintervallet 4xxxx pa

féljande satt:

* 40001 — 40099 ar reserverade for styrregister,

* 40101 — 40199 &r reserverade for arvarden (parametergrupp 1)
e 40201 — 40299 &r reserverade fér parametergrupp 2

* 40301 — 40399 &r reserverade for fel- och larminformation

e ... bvriga parametergrupper
* 49901 — 49999 &r reserverade for startparametrar

| denna struktur representerar tusental och hundratal gruppnummer medan tiotal och ental

representerar enskilda parametrar.

Registeradresser i formatet 4GGPP visas i Tabell 24 dér alltsa “GG” representerar gruppnumret
och “PP” parameternumret.

Tabell 24 Parameterminnets organisation.

4GGPP

GG

PP

40001 — 40006

00 Register for styrning av
drivsystemet

01 Styrord (Control Word)
02 Referens 1

03 Referens 2

04 Statusord (Status Word)
05 Arvarde 1

06 Arvarde 2

40102 - 40130

01 DRIFTVARDEN

02 VARVTAL

30 ALDSTA FEL

41001 - 41003

10 STYRINGANGAR

01 EXT1 STYRNING
02 EXT2 STYRNING
03 ROT RIKTNING

41101 - 41108

11 VAL AV REFERENS

01 REF FRAN PANEL

08 KONST VARVTAL 7

49901 — 49908

99 STARTPARAMETRAR

02 TILLAMPN MAKRO

08 MOTOR NOM VARVT

Registeradresserna mellan dessa grupper ar ogiltiga. Skrivning och lasning mot de mellanliggande

adresserna ar inte tillatna. Forsok till detta gor att bussgranssnittet returnerar en avvikelsekod

(exception code) till begarande nod.
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Avvikelsekoder

ACS 400 stddjer féljande Modbus avvikelsekoder (exception codes):

Tabell 25 Modbusprotokollets standard avvikelsekoder.

Kod Namn Innebérd
01 QOgiltig funktion Av slaven mottagen funktionskod stéds inte.
(ILLEGAL ACS 400 : Icke stott kommando.
FUNCTION)
02 Ogiltig adress Av slaven mottagen dataadress ar ogiltig.
(ILLEGAL DATA ACS 400 : Adress ligger anfor tillatna registerintervall
ADDRESS)
03 Ogiltigt varde Ett av slaven mottaget vérde ar antingen av fel typ eller
(ILLEGAL DATA utanfor tillatet intervall.
VALUE) ACS 400 : Véardet ligger utanfor tillatna grénser,
ACS 400 : Parameter far endast lasas,
ACS 400 : Meddelandet ar for langt,
ACS 400 : Skrivning ej tillaten under drift,
ACS 400 : Skrivning ej tillaten nar fabriksmakrot ar valt.
Funktionskoder

ACS 400 stodjer féljande funktionskoder i Modbusprotokollet. Om andra funktionskoder tas emot
returnerar omriktaren avvikelsekoden 01 (ogiltig funktion).

Tabell 26 Funktionskoder.

Kod Beskrivning

03 Las retentativa register (Read holding registers)

06 Skriv till enskilt register (Preset single register)

16 (10 Hex) Skriv till flera register (Preset multiple registers)
134
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Styrordet Control Word (CW) och statusordet Status Word (SW)

Register: 40001 (CW), 40004 (S W)

Styrordet &r det viktigaste sattet att styra omriktaren via faltbussystem. Det ar verksamt nar

* omriktaren fjarrstyrs och styrorder kommer genom seriekommunikationskanalen (instaliningen
gors med parametrarna 1001 EXT1 STYRNING, 1002 EXT2 STYRNING och 1102 VAL EXT1/
EXT2 och

* seriekommunikationskanalen for styrorder ar Standard Modbus (parameter 5006 KOMM

STYRNING satt till 1 (STANDARD MODBUS).

Styrordet sdnds av mastern pa bussen till omriktaren som da véxlar tillstand enligt det bit-kodade
innehallet i detta styrord. Se dven Figur 69 pa sida 141.

Statusordet innehaller information om status och sénds av omriktaren till mastern pa bussen. Hur
ordet ar uppbyggt visas i Tabell 29

OBS! Anvéndningen av styrord och statusord éverensstémmer med ABB Drives Profile utom

styrord bit nr 10 (REMOTE_CMD), som ACS 400 inte anvénder.

Tabell 27 Innehdllet i styrordet ControlWord (CW) . Se &ven tillstdndsmaskinen pa sida 141.

Bit

Varde

Beskrivning

0

1

Ga till READY TO OPERATE

0

Nodstopp enligt parameter 2203 RETARD TID 1. Ga till OFF1 ACTIVE;
fortsatt till READY TO SWITCH ON sévida inte andra forreglingar
(OFF2, OFF3) ar aktiva.

Fortsétt driften (OFF2 inaktiv)

Nédstopp (utrullning).
Ga till oFF2 AcTiIVE; fortsatt till SWITCH-ON INHIBITED.

Fortsétt driften (OFF3 inaktiv)

Nodstopp enligt parameter 2205 RETARD TID 2. Ga till OFF3 ACTIVE;
fortsétt till SWITCH-ON INHIBITED.

0-1

Ga till orERATION ENABLED (OBS att ocksa driftférreglingssignalen
pa anvisad digital ingdng ocksa maste vara aktiv. . Se parameter
1601 DRIFTFORREGLING.

Forhindra drift. Ga till OPERATION INHIBITED

Anvands ej.

Normal drift.
Ga till RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED

Avbryt rampningen (genom att rampgenerators utgang fryses )

Normal drift. Ga till OPERATING

Tvinga rampgeneratorns ingang till noll .

Aterstall felindikering (g4 till SWITCH-ON INHIBITED)

(Fortsatt normal drift)

8-10

Anvéands ej

11

Valj extern styrplats 2 (EXT2)

Valj extern styrplats 1 (ExT1)

12-15

Anvéands ej
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Exempel pa anvandning av styrordet Control Word

Foljande exempel beskriver hur styrordet anvands for att starta omriktaren. Nar
matningsspénningen slas pa forsta gangen ar omriktarens tillstind NOT READY TO SWITCH ON.
Styrordet CW anvénds for att ga vidare i tillstindsmaskinen (se Figur 69) tills OPERATING nas, det
tillstdnd da omriktaren &r i drift och féljer angivna referensvarden.

Tabell 28 Anvéndningen av styrordet Control Word (CW).

Vérde fér Control Word Beskrivning
Steg 1 CW = 0000 0000 0000 0110 Nér detta varde matas in &ndras
omriktarens tillstand till READY TO SWITCH
ON.
bit 15 bit 0
Steg 2 CW = 0000 0000 0000 0111 Vénta atminstone i 100 ms innan du
fortsatter.
Steg 3 Nar detta varde matas in andras
omriktarens tillstand till READY TO OPERATE.
Steg 4 CW = 0000 0000 0000 1111 Nar detta varde matas in startar omriktaren

men accelererar inte. Omriktarens tillstand
andras till OPERATION ENABLED.

Steg 5 CW = 0000 0000 0010 1111 Nér detta varde matas in aktiveras
rampgeneratorn (RFG). Omriktarens
tillstand andras till RFG: ACCELERATOR
ENABLED.

Steg 6 CW = 0000 0000 0110 1111 Nér detta varde matas in, the ramp function
generator (RFG) input is released.
Omriktarens tillstand &ndras till OPERATING.
Omriktaren accelererar upp till angivet
referensvarde som den sedan féljer.

| detta exempel forutsatts att omriktaren fjarrstyrs fran extern styrplats 1 (EXT1, vald med
parameter 1102) och att start- och stopporder levereras fran EXT1 genom seriell kommunikation
(parameter 1001).
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Tabell 29 Statusordet Status Word (SW).

Bit | Véarde Beskrivning
0 1 READY TO SWITCH ON
0 |NOT READY TO SWITCH ON
1 1 READY TO OPERATE
0 |OFF1 ACcTIVE
2 1 OPERATION ENABLED
0 |Ej driftklar (OPERATION INHIBITED)
3 0-1 [FAULT
0 Inget fel
4 1 |OFF2 inaktiv
0 |OFF2 ACcTIVE
5 1 OFF3 inaktiv
0 |OFF3 ACTIVE
6 1 SWITCH-ON INHIBITED
0
7 1 Aktivt/aktiva larm. Se larmlistan i kapitlet Feldiagnostik.
0 Inga larm
8 1 OPERATING. Arvardet dverenstimmer med bérvardet (= &r inom toleransgranserna).
0 |Arvardet avviker franbdrvardet (= utanfor toleransgranserna).
9 1 Styrplats: FIARR
0 |Styrplats: LOKAL
10 1 Vérdet pa den férst dvervakade parametern &r vid eller ver dvervakningsgransen. Se Grupp
32, Overvakning.
0 | Vérdet pa den forst dvervakade parametern &r under 6vervakningsgrénsen.
11 1 Extern styrplats 2 (ExT2) vald.
0 |Extern styrplats 1 (ExT1) vald.
12 1 Driftférreglingssignal mottagen
0 |Driftférreglingssignal ej mottagen
13-15 Anvéands ej
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Referenser

Referenser &r 16-bitars ord som innehaller en teckenbit och ett femtonbitars heltal. En negativ
referens (som tolkas som rotation i backriktningen) bildas genom att tvAkomplementet till
motsvarande positiva bérvarde beréknas.

Referens 1

Register: 40002

Referens 1 kan anvéndas som frekvensreferensen REF1 fér omriktaren. Signalkéllan for extern
referens 1, REF1, maste stéllas in pa KOMM och extern styrplats, EXT1, maste aktiveras. Se
parametrarna 1103 VAL EXT REF 1 och 1102 VAL EXT1/EXT2.

Referens 2

Register: 40003

Referens 2 kan anvéndas som frekvensreferensen REF2 fér omriktaren. Signalkéllan till extern
referens 2, REF2, maste sattas till KOMM och extern styrplats 2, EXT2, aktiveras. Se parametrarna
1106 VAL EXT REF 2 och 1102 VAL EXT1/EXT2.

Skalning av féltbussreferens

Referensvarden som ska 6verforas via faltbuss skalas pa foljande satt:

Referens 1: Skalning: 20000 £ EXT REF1 MAX (Hz, parameter 1105). Skalningsparameter 1104 EXT
REF1 MIN anvands ej.

Referens 2: Skalning: 10000 £ EXT REF2 MAX (%, parameter 1108). Skalningsparameter 1107 EXT
REF2 MIN anvands ej

Val av féltbussreferens och korrigering

Faltbussreferensen véljs genom att referensvalsparameter 1103 VAL EXT REF1 eller 1106 VAL EXT
REF2 satts till KOMM, KOMM+AI1 eller KOMM*AI1. De senare tva instéllningarna gér det méjligt
att &ndra faltbussreferensen med hjélp av analog ingang Al1. Féljande tabell férklarar dessa val.
Observera att vardet for den analoga ingangen &r procentuellt (0-100%), vilket vilket framgéar av
parameter 0118 Al1. Nar den analoga ingangen ar 50 % blir korrigeringen 0. N&r ingangen &r
<50 % (>50 %) reduceras korrigeringen (6kar i det andra fallet) i férh. till den anvanda referensen.

Tabell 30 Korrigering av féltbussreferens med hjdlp av analog ingéng.

Parameterinstéllning|Hur vardet pa Al1 paverkar faltbussreferensen

KOMM Ingen

KOMM+AI1 Korrigerad féltbussreferens = den givna féltbussreferensen + vérdet fér den analoga

ingangen Al1

KOMM*AI1 Korrigerad faltbussreferens = den givna faltbussreferensen * vardet fér den analoga

ingangen Al1/50%
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Exempel pa hur vardet Al1 paverkar faltbussreferensen.
Antag att 2008 MAX FREKVENS = 50 Hz

Antag att faltbussreferens 1 &r 5000 (motsvarande 25 % av full skala) och att spanningen vid Al1 ar
3 V (motsvarande 30 % av full skala).

1. Om instéliningen KOMM+AI1 anvénds ar den korrigerade faltbussreferensen 25 % + 30 % - 50 %
=5 % eller 2,5 Hz.

2. Om instéllningen KOMM*AI1 anvénds &r den korrigerade faltbussreferensen 25 % * 30 % / 50 % =
15 % eller 7,5 Hz.

REF
A
100 % 1

50 %

FALTBUSSREFERENS
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Arvirden

Arvarden &r avlasta varden som innehaller information om hur drivsytemet arbetar. Arvarden &r 16-
bitars ord som innehaller en teckenbit och ett femtonbitars heltal. Negativa varden bildas genom att
tvakomplementet av motsvarande positiva tal berdknas.

Arvirde 1

Register: 40005

Faktisk utfrekvens. Skalning: 5000 £ 50 Hz.

Arvérde 2
Register: 40006

Faktisk utstrom. Skalning: 102 1 A.
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Fran valfritt tillst. Fran valfritt tillstand Fran valfritt tillstand

Nodstopp Nodstopp Fran Fel
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)

L (SW Bit3=1)

. OFF3 OFF2 | (sw Bitam
(SW Bit5=0)— D T° Pyl (SW Bitd=0) FEL
t=0/1=0 T J—? (CW Bit7=1)*

Fran valfritt tillstand
OFF1 (CW Bit0=0)

Yy

. ) SWITCH-ON )
SPANN. FRAN BLOCKERING [ (SW Bit6=1)
=0/1=0 Spann.PA + * (CW Bit0=0)
I~
Ll
A CD
EJKLAR | (sw Bito=0)

FOR TILLSLAG

(CW xxxx Xxxx Xxxx x110)

(CW Bit3=0)
. FUNKTION KLAR FOR i
=) —— — (SW Bit0=1
(SW Bit2=0) BLOCKERAD TILLSLAG (SWBit0=1)
L (CW xxxx XXxX Xxxx x111)
I~
Ll
C D "
KLAR FOR .
DRIFT (SW Bit1=1)
CW Bit5=0, (CW Bit3=1 and
¢ ) J—+ SW Bit12=1)
| .
Ll
o y

FUNKTION .
AKTIVERAD [ (W Bit2=1)

(CW Bit6=0)
(CW Bit5=1)

RFG: ACCELERATOR
AKTIVERAD

c
(CW Bit6=1)

| FUNKTION f——(SW Bit8=1)

S

*Detta tillstand intraffar ocksa om felet
aterstalls fran annat hall (t ex en digital ingang).

[ Tillstand | = Utstrém
f = Utfrekvens

mmm CW = Styrord
SW = Statusord RFG = Rampgenerator

Figur 69  Tillstdndsmaskin for utvdrdering av start- och stoppsignaler.
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Fel- och larmstatus

ACS 400 kan returnera fel- och larmstatusord till det externa styrsystemet. Dessa &r endast
tillgéngliga via serieckommunikationslénken, d v s ej fran mandverpanelen.

Dessa statusord finns i parametergrupp 3. Gruppen innehéller ocksa kopior av styrordet Control
Word och statusordet Status Word. Parametrarna i grupp 3 kan generellt endast I&sas men de kan
nollstallas genom att man skriver nollor till dem.

Tabell 31 Innehallet i fel och larmstatusorden.

Kod Namn Beskrivning

301 MAIN COMMAND WORD | Kopia av styrordet Control Word. Kan endast l&sas. Se sida
135.

302 MAIN STATUS WORD Kopia av statusordet Status Word. Kan endast ldsas. Se
sida 137.

305 FAULT WORD 1 Felinformation. Nar ett fel &r aktivt &r motsvarande bit i

felstatusordet satt. Bitbeskrivningar finns i Tabell 32.

306 FAULT WORD 2 Felinformation. Nar ett fel r aktivt &r motsvarande bit i
felstatusordet satt. Bitbeskrivningar finns i Tabell 32.

308 ALARM WORD 1 Larminformation. Nér ett larm &ar aktivt & motsvarande bit i
felstatusordet satt. Biten forblir satt tills den aterstélls genom
att 0 skrivs till den. Bitbeskrivningar finns i Tabell 33.

309 ALARM WORD 2 Larminformation. Nér ett larm &ar aktivt & motsvarande bit i
felstatusordet satt. Biten forblir satt tills den aterstélls genom
att 0 skrivs till den. Bitbeskrivningar finns i Tabell 33.

Tabell 32 Bitbeskrivningar for felstatusorden 1 och 2. Mer information om fel och felkoder finns i
avsnittet Felsdiagnostik.

Bit # | Felstatusord 1 Felstatusord 2
0 Overstrom Lag last

1 Overspéanning Reserverad
2 ACS 400 dvertemp DDCS link
3 Kortslutning Reserverad
4 Overlast utgang

5 Underspénning

6 Fel i analog ingang 1

7 Fel i analog ingang 2

8 Motor &verlast Hardvarufel
9 Panel fel

10 Felaktiga parametrar

1 Hogt likspanningsrippel

12 Motor fastlast

13 Bortfall av seriekommunikationen

14 Externt fel

15 Jordfel i motorkretsen
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Tabell 33 Bitbeskrivningar for larmstatusord 1 och larmstatusord 2. Mer information om fel och

felkoder finns i avsnittet Felsdiagnostik.

Larmstatusord 2

Overlastlarm

Larm: automatisk aterstéllning

Larm: PID-makrots vilofunktion aktiv

Larm: PFC-makrots automatiska
lastutjamning aktiv

PFC-makrots forreglingslarm

Bit # | Larmstatusord 1

0 Overstrom, larm fran regulator

1 Overspanning, larm fran regulator
2 Underspénning, larm fran regulator
3 Riktningslaslarm

4 Bortfall av seriekommunikationen
5 Modbus avvikelsekod

6 Bortfall av analog ingang 1

7 Bortfall av analog ingang 2

8 Panel fel

9 ACS 400 6vertemp

10 Motor 6verlast

1 Lag last

12 Fastlasningslarm

13 DDCS link larm

14 Reserverad

15 Reserverad

Reserverad
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Feldiagnostik

Allmant

Detta kapitel beskriver den feldiagnostik som visas i teckenfonstren pa mandverpanelerna ACS-PAN
samt ACS100-PAN och innehéller en férteckning av de vanligaste felorsakerna. Kontakta ABB om de
anvisningar som ges inte rattar till fel de fel som upptrader.

Varning! Forsok inte méta, byta delar eller vida andra serviceatgérder som inte beskrivs i
handboken. | sddana fall upphér garantin att galla, samtidigt som utrustningen kan ta skada,
produktionsstoppet férlangas och kostnaderna 6ka.

Larm och felmeddelanden

Teckenfonstret pA ACS100-PAN visar larm- och felindikeringar med koderna “ALxx” eller “FLxx”, dar
xx &r koden for aktuellt larm eller fel . Mandverpanelen pa ACS-PAN har ett alfanumeriskt
teckenfonster som visar dessa koder tillsammans med ett kort meddelande.

Larmindikeringarna 1-7 uppstar vid knappmandvrer pa panelen. Den gréna lysdioden under panelen
blinkar fér indikeringar med kod stérre &n eller lika med 10, vilket betyder att omriktaren inte kan
utféra begérd styrorder.

Larm och felmeddelanden férsvinner ur teckenfénstret nar man trycker pa manéverpanelens MENU-
, ENTER:- eller pilknappar. De aterkommer i fonstret efter nagra sekunder om larmet/felet fortfarande
ar aktivt och panelens knappar inte rorts.

De sista tre felkoderna lagras i parametrarna 0128 - 0130. Dessa minnen gar att rensa med
mandverpanelen genom att man, i parameterinstaliningslage, haller knapparna UP och DOWN
nedtryckta samtidigt.

Aterstéllning av felindikeringar

Fel som indikeras med en réd blinkande lysdiod aterstélls genom att matningsspéanningen bryts en
stund. Andra fel (r6d lysdiod med fast sken) kan aterstéllas antingen fran mandéverpanelen, via en
digital insignal eller via serieckommunikation - eller genom att matningsspanningen bryts och ater
sluts. Nar felet atgardats kan motorn startas.

Vissa fel kan ACS 400 aterstélla automatiskt om man 6nskar det: Se parametergrupp 31 AUTOM
ATERSTALLN.

Varning! Om en extern kélla fér startorder valts, och denna &r aktiv, kan ACS 400 starta omedelbart
nar felindikeringen aterstallts.

Varning! All elektrisk installation och underhall som beskrivs i detta kapitel ska utféras av behorig
elektriker. Sakerhetsinstruktionerna pa de inledande sidorna maste fdljas.
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Tabell 34 Larmindikeringar

Larmkod Meddelande Beskrivning
1* ATGARD Upp-/nedladdning av parametervarden misslyckades. Omriktarnas
MISSLYCKAD programvaruversioner ar kanske inte kompatibla. Programvarans
versionsbeteckning kan ses i parameter 3301 SOFTWARE VERSION.

2* START AKTIV Begard manoverpanelsfunktion ej tillaten i startat lage.

3* LOKAL/FJARR Begard manoverpanelsfunktion ej tillaten i aktuellt driftiage (lokalt eller fjarr).
Lokal styrning ar vald nar teckenfonstret visar LOC, fjarrstyrning nér det visar
REM.

5* TANGENT BLOCK Begard mandverpanelsfunktion ar ej tillganglig p g a nagot av foéljande skal:
En digital insignal forreglar START/STOPP-knappen. Det kan bero pa
vissa installningar for digitala ingangar, se kapitlet Tillampningsmakron.

e BACK-knappen ér last p g a att rotationsriktningen ar fast instélld med
parameter 1003 ROT RIKTNING.

e Fjarrstyrning &r vald och knapparna START/STOPP och BACK fungerar
inte.

6* PARAMETERLAS Begard manoverpanelsfunktion ej tillaten:

e  Parameter 1602 PARAMETERLAS blockerar mojligheten att andra
parametern.

e  Parameter 1605 LOKAL BLOCK blockerar mdjligheten att anvénda lokal
styrning.

7 FABRIKSMAKRO Begérd mandverpanelsfunktion ej tillaten: Fabriksmakrot ar valt och
parametern kan inte &ndras. Fabriksmakrot ar avsett for tillampningar utan
mandéverpanel.

10 OVERSTROM Overstromsregulatorn &r aktiv.

11 OVERSPANNING Overspanningsregulatorn ar aktiv.

12 UNDERSPANNING Underspéanningsregulatorn &r aktiv.

13 ROTRIKTN LAST Rotationsriktningen last med parameter 1003 ROT RIKTNING.

14 SER KOMM FEL Bortfall av seriekommunikation genom kanal fér standard Modbus:

*  Kontrollera anslutningarna mellan det externa styrsystemet och
ACS 400.
e  Se parametrarna 5003 KOMM FEL TID och 5004 COMM FAULT FUNC.

15* MODBUS FEL Avvikelsekod (Exception response) sant genom kanal fér standard Modbus.
Bussmastern kan eventuellt sénda fragor som omriktarenF inte kan
behandla. Se kapitlet “Standard seriekommunikation”.

De tre senaste avvikelsekoderna lagras i parametrarna 5213 - 5215.

16 A1 FEL Bortfall av analog ingang 1. Signalvardet understiger minimigransen MINIMUM
Al1 (3022). Se ocksa parameter 3001 Al<MIN FUNKTION.

17 A2 FEL Bortfall av analog ingang 2. Signalvardet understiger minimigransen MINIMUM

Al2 (3023). Se ocksa parameter 3001 Al<MIN FUNKTION.
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Larmkod Meddelande Beskrivning
18 PANEL FEL Bortfall av kommunikationen med mandéverpanelen. Panelen har kopplats
bort nar
- Lokal styrning ar vald fér omriktaren (LOC visas i panelens teckenfénster),
eller
-Fjarrstyrning ar vald (REM i teckenfdnstret) och parameterinstélld att ta
emot start/stopp, rotationsriktning eller bérvérde fram mandverpanelen. Se
parametrarna i grupp 10 STYRINGANGAR och grupp 11 VAL AV
REFERENS.
Se aven parameter 3002 PANEL FEL.
19 ACsS400 For hég temperatur i omriktaren (har stigit till 95 % av utlésningsgrénsen).
OVERTEMP
20 MOTOR For hdg temperatur i motorn enligt omriktarens uppskattning. Se
OVERLAST parametrarna 3004 — 3008.
21 LAG LAST Motorns last ar for lag. Sok efter fel i den drivna utrustningen. Se
parametrarna 3013 — 3015.
22 MOTOR FASTLAST Motorn &r néra fastlasning. Orsaken kan vara for hog belastning eller for liten
motoreffekt. Se parametrarna 3009 — 3012.
23 DDCS KOMM FEL Bortfall av DDCS-kommunikation ar detekterat.
e Kontrollera féltbussens anpassningsenhet. se tillhérande handbok.
e Kontrollera DDCS kommunikationsmodul (tillval) och fiberoptik.
*  Kontrollera anslutningarna mellan det externa styrsystemet och
faltbussens anpassningsenhet.
Se handboken fér DDCS kommunikationsmodul och se parametrarna 5003 —
5006.
24 Reserverad.
25 Reserverad.
26 OVERLAST Véxelriktaren &r dverlastad. Utstrommen fran ACS 400 &verstiger vad som
UTGANG anges i avsnittet “Overlastskydd fér motorn” pa sida 26 i denna handbok.
27" AUTOM ACS 400 star i begrepp att automatiskt aterstalla felindikering. Till foljd kan
ATERSTALLNING omriktaren starta efter aterstaliningen. Se parametergrupp 31 AUTOM
ATERSTALLN.

28~ PID STOPP AKTIV PID-regleringsmakrots vilofunktion &r aktiv. Nar den slas av kan omriktaren
accelerera. Se parametrarna 4018 STOPP VAL, 4013 PID STOPP FORDR, 4014
PID STOPP NIVA och 4015 ATERSTARTNIVA.

29* AUTOVAXLING Den automatiska lastutjamningsfunktionen i pump- och flaktstyrningsblocket
ar aktiv. Se parametergrupp 81 PFC STYRNING och bilaga B fér mer
information.

30 FORREGLING PFC-styrningsmakrots forreglingar &r aktiva. Omriktaren kan inte starta

nagon motor (nér autovéxling anvands) eller inte starta den
varvtalsreglerade motorn (nér autovéxling inte anvéands).

Obs! Larm (*) Detta larm aktiverar inte relautgadng RO1 (RO2) om denna &r installd for allman
larmindikering. (Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) har vardet 5 (VARNING) eller 13

(FEL/VARN)).

Obs! Larm (**) visas bara om parameter 1608 VISA ALARM stéllts till 1 (JA)
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Table 35 Felindikeringar.

Felkod

Meddelande

Beskrivning

1

OVERSTROM

Utstrémmen &r for stor.

*  Motorn kan vara éverlastad.

*  Accelerationstiden kan vara for kort (parametrarna 2202 ACCEL
TID 1 och 2204 ACCEL TID 2).

*  Motorn eller motorkabeln &r felaktigt ansluten.

OVERSPANNING

Liksp&nningen i mellanledet &r for stor.

*  Kontrollera om matningen har statiska eller transienta
Overspanningar.

* Retardationstiden kan vara fér kort (parametrarna 2203 RETARD
TID 1 och 2205 RETARD TID 2).

e Bromschoppern (om sadan finns) kan vara underdimensionerad.

ACS400 OVERTEMP

Omriktarens kylflans &r fér het. Utlésningsgrénsen ar 95 °C.
*  Kontrollera luftcirkulation och flakt.
*  Kontrollera att motorn har den effekt som krévs fér enheten.

KORTSLUTNING

Felstrom. Méjliga orsaker ar:
e Kortslutning i motorkabeln (-kablarna) eller i motorn
e Stdrningar i matningen

OVERLAST UTGANG

Véxelriktaren &r dverlastad. Utstrommen fran ACS 400 6verstiger vad
som anges i avsnittet ““Overlastskydd for motorn” pa sidan 26” i denna
handbok.

UNDERSPANNING

Intermediate circuit DC voltage ar inte tillracklig.
e  Matningen kan sakna en fas.
*  En sakring kan ha I6st ut.

ANALOG INGANG 1

Bortfall av analog ingang 1. Signalvardet understiger minimigréansen
MINIMUM Al1 (3022). Se ocksa parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

ANALOG INGANG 2

Bortfall av analog ingang 2. Signalvérdet understiger minimigransen
MINIMUM Al2 (3023). Se ocksa parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

MOTOR OVERLAST

For hog temperatur i motorn enligt omriktarens uppskattning. Se
parametrarna 3004 — 3008.

10

PANEL FEL

Bortfall av kommunikationen med mandéverpanelen. Panelen kopplas
bort nar omriktaren far start-, stopp- och rotationsriktningsorder fran
panelen.

- Omriktaren ar i lokalt driftiage (LOC visas i panelens teckenfonster),
eller

- Omriktaren ér i fjarrdriftldge (REM) och parameterinstélld att ta emot
start/stopp, rotationsriktning eller borvarde fram manéverpanelen. Se
parametrarna i grupp 10 STYRINGANGAR och grupp 11 VAL AV
REFERENS.

Se aven parameter 3002 PANEL FEL.

11

PARAMETRERING

Icke kompatibla parametervarden:

*  MINIMUM AI1 > MAXIMUM AI1 (parametrarna 1301, 1302)

*  MINIMUM AI2 > MAXIMUM AI2 (parametrarna 1304, 1305)

*  MINIMUM FREQ > MAXIMUM FREQ (parametrarna 2007, 2008)

e Pump- och flaktsyrningsblocket férsdker anvénda en I/O-
tillaggsmodul (NDIO) men DDCS-lankens parametrar &r inte
installda pa ratt satt.

12

MOTOR FASTLAST

Motorn &r fastlast. Orsaken kan vara fér hég belastning eller for liten
motoreffekt. Se parametrarna 3009 — 3012.

13

SER KOMM FEL

Bortfall av seriekommunikation genom kanal fér standard Modbus:

e Kontrollera anslutningarna mellan det externa styrsystemet och
ACS 400.

e Se parametrarna 5003 KOMM FEL TID och 5004 COMM FAULT FUNC.
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14 EXTERNT FEL

Externt fel ar aktivt. Se parameter 3003 EXTERT FEL.

15 ** JORDFEL UTGANG

Jordfel. Belastningen pa matningsnétet ar ojamn.
¢ Det kan vara fel i motor eller morkabel.
*  Motorkabeln kan vara for lang.

16 ** MELLANLED RIPPEL

* Ripplet pa likspanningen i mellanledet &r for stort.
e Matningen kan sakna en fas.
e En sakring kan ha I6st ut.

17 LAG LAST

Motorns last &r for I&g. Sok efter fel i den drivna utrustningen. Se
parametrarna 3013 — 3015.

18

Reserverad

19 DDCS LANK

Problem med DDCS-lanken.

¢ Kontrollera DDCS kommunikationsmodul (tillval) och fiberoptik.

*  Kontrollera faltbussens anpassningsenhet. se tillhérande
handbok.

¢ Kontrollera anslutningarna mellan det externa styrsystemet och
faltbussens anpassningsenhet.

e Alternativt: kontrollera tillstandet for 10-tillaggsmoduleerna
(NDIO) som PFC block &r beroende av.

Se aven handboken fér DDCS kommunikationsmodul och

parametrarna 5004 — 5007.

20 ** Al OUT OF RANGE

Analog ingang utanfér omradet. Kontrollera niva Al.

21-26* HARDVARUFEL

Fel i hardvaran. Kontakta leverantoren.

Hela teckenfonstret pa panelen blinkar
(ACS100-PAN)

Felmeddelandet “KOMM FEL” (ACS-
PAN)

Fel i seriekommunikationen med omriktaren. Dalig kontakt mellan
panelen och omriktaren.

OBS! Dessa fel (**) indikeras med en réd blinkande lysdiod och aterstélls genom att

matningsspéanningen bryts en stund.

ACS 400 Anvéndarhandbok

149



150 ACS 400 Anvéndarhandbok



Bilaga A

Lokal styrning och fjarrstyrning

ACS 400 kan styras fran tva externa styrplatser eller fran mandverpanelen. Nedanstéende figur visar
detta schematiskt. Figure 70 below shows the ACS 400 control locations.

Valet mellan lokal styrning (LOC) och fjarrstyrning (REM) kan goéras frdn mandverpanel ACS100-
PAN genom att knapparna MENU och ENTER halls nere samtidigt och fran panel ACS-PAN genom
att knappen LOC/REM. v

Start/Stopp/Rotationsriktning,
— Panelreferens 1 (REF1, Hz)
-mpe] uL—  eller panelreferens 2 (REF2, %)

EXT1 EXT2

Start/Stopp/Rotationsriktning, Start/Stopp/Rotationsriktning,
External Referens 1 (Hz) External Referens 2 (%)

Figure 70 Styrplatser.

Lokal styrning

Né&r ACS 400 &r i lokalt lage kommer styrkommandona fran mandéverpanelen. Detta l1age indikeras i
panelens teckenfénster med texten LOC.

Parametern 1101 REF FRAN PANEL anvands for att vélja typ av referensvérde fran mandverpanelen,
d v s antingen REF1 (Hz) eller REF2 (%). | det forra fallet ar alltsa referensen skalad i Hz, i det senare
i procent. | det forra fallet &r alltsa referensen skalad i Hz, i det senare i procent.

Om makrot PID-reglering eller PFC-styrning anvands dverférs REF2 direkt till PID-regulatorn som en
procentsats. | ANNAT FALL OMVANDLAS REF2 (%) till frekvens sa att 100 % motsvarar vérdet pa
parameter 2008 MAX FREKVENS.
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Fjarrstyrning

Nar ACS 400 ar i lage fiarrstyrning (REM) ges mandver i huvudsak via digitala och analoga ingangar,

men de kan ocksa ges via mandverpanelen eller via seriekommunikationslanken.

Parametern 1102 VAL EXT1/EXT2 valjer mellan de tva externa styrplatserna EXT1 och EXT2.

| fallet EXT1 ar kéllan till start-, stopp- och riktningskommandona definierade av parametern 1001

EXT1 STYRNING och kéllan till referensen definierad av parametern 1103 val ext ref1. Extern referens

1 &r alltid en frekvensreferens.

| fallet EXT2 ar kéllan till start-, stopp- och riktningskommandona definierade av parametern 1002
EXT2 STYRNING och kéllan till referensen definierad av parametern 1106 VAL EXT REF2. Extern
referens 2 kan vara en frekvens- eller processreferens, beroende pa valt tillampningsmakro.

| fiarrrstyrningslage kan drift med konstant varvtal programmeras in med parametern 1201 VAL KONST

VARVTAL. Digitala ingangar kan anvandas for att valja mellan en extern frekvensreferens och sju

internt installbara konstanta varvtal (parametrarna 1202 KONST VARVTAL 1... 1208 KONST VARVTAL 7).

VAL VAL VAL VAL KONST || REF FRAN
EXT REF2 | |EXT REF1 EXT1/EXT2 | | VARVTAL PANEL
1106 1103 1102 1201 1101
Anslutn- ' ' )
plintar ' ' ‘ ' '
Al1-2, DI1-5 ' EXT1‘ ' '
Analoga ' PANEL ) ‘ ‘
ingangar ' EXT2 ' !
AL AR || An-2.015 - ‘ DI1-DI5 Min frekv
| —Har — , ‘ Max frekv
Digitala PANEL Lokal Tillamp. }
::r;lg1éan|ar || | Lokal, i (PID) \ Konst Krit frekv
-DI5 } .
' varvtal Acc/Ret
' ' REF2 (%) '
' REF1 (Hz)
Panel ' '
Ref
Loc / Rem
| Start/Stopp, Rotationsriktning '
.@ ' , Start/Sto
EJ VALD . Lokal PP
DI1-DI5 ™\ EXT1 VALD ‘
PANEL ' N___ Fjarr " Rot riktning
@ . EJ VALD FRAM® :
. DI1-DI5 © EXT2‘ BACK® ,
. PANEL | — "
Forregling,
' ' ' ' DI1-DI5
EXT1 EXT2 ROT RIKTNING || DRIFTFORREG
STYRNING STYRNING 1003 1601
1001 1002

Figure 71 Val av styrplats och signalkéllor.
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Interna anslutningar av signaler for tillampningsmakron

VAL VAL VAL VAL KONST || REF FRAN
EXT REF2| | EXT REF1 EXT1/EXT2| | VARVTAL || PANEL
1106 1103 1102 1201 1101
Anslutn- ‘ EXT1 DI3,4 ‘
plintar COAM EXT1' | |
Analoga ' PANEL ‘ ‘ ‘
ingangar ‘ EXT2' ‘ " Fijarr
A1, AI2 y 5 ‘
Al1-2,DI1-5 Fjarr , DI3 .4 , M f;ekiz,
Digitala PW ‘ ‘ ' lokal [ bl
ingangar | [ f  Ikonst. ‘ Krit frekv
Di1-DI5 , ' |varvtal ' Acc/Ret
, ' REF2 (%) '
' REF1 (Hz)
Panel ! ' ,
Ref ‘
Loc/Rem ; -|- - - - - - - o - oo oo
| Start/Stopp, Rotationsriktning
' . Start/Sto
EJ VALD ' Lokal e
DI1-DI5 EXT1 VALD
N Fjarr ' Rot riktning
[ PANEL ' EJ VALD FRAM @, '
' DN-DI5 EXT2 ‘ BACK ® '
: ' ' ' Férregling,
‘ PANEL ' . DI1-DI5
EXT1 EXT2 ROT RIKTNING || DRIFTFORREG
STYRNING STYRNING 1003 1601
1001 1002

Figure 72 Anslutningen av styrsignaler fér makrona Standard, Véxlande och Férmagnetisering
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VAL VAL VAL VAL KONST || REF FRAN
EXT REF2| |EXT REF1 EXT1/EXT2 | | VARVTAL PANEL
1106 1103 1102 1201 1101
Anslutn- ‘ ‘ DI2 \DI3 ‘
plintar ' . }
' All EXT1 ! !
Analoga PANEL )
ingangar X2 . Farr
Al1, Al2 Al -
' ' Min frekv
Fiarr ' Max frekv
Digitala PANEL Tillamp .
ingangar [ lokal /| Ti . i
D|Q1_ IZ?IS ” o PID ‘ Konst. Krit frekv
A2 - ) varvtal Acc/Ret
"A ARV2 ‘
‘A2 A ‘
ARVA1 o i
INGANG o ' o
2007 L ) REF2 (%)
.| vAL I
ARV2 ) ARVARDE , REF1 (Hz)
INGANG 4006 )
4008 '
Panel , .
Ref ‘
Loc / Rem S
Start/Stopp, Rotationsriktning '
EJVALD , Lokal | ' Start/Stopp
DIt EXT1 VALD
b N Fjarr ' iktni
@ PANEL o wne ] FRAM o— : Rot riktning
. DI5 B2 | BACK o ‘
—_PANEL ' : rT—
; . ) . Forregling,
‘ ‘ . DI4
EXT1 EXT2 ROT RIKTNING || DRIFTFORREG
STYRNING STYRNING 1003 1601
1001 1002

Figure 73 Anslutningen av styrsignaler fér makrot PID-reglering
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Bilaga B
Tillampningsmakrot PFC-styrning for pumpar och fléaktar

Inledning

TillAmpningsmakrot PFC-styrning (Pump and Fan Control) kan styra upp till fyra parallella pumpar
(flaktar eller kompressorer). S& héar fungerar det i princip fér en station utrustad med tva pumpar:

e Pumpmotor 1 ansluts till omriktaren och kérs med varierande varvtal for att pa s& sétt reglera
pumpkapaciteten. Pumpmotor 1 ansluts till omriktaren och kdrs med varierande varvtal for att
pa sa satt reglera pumpkapaciteten.

* Pumpmotor 2 ansluts direkt till det matande nétet. Den kan startas / stoppas av omriktaren vid
behov.

¢ PID-regulatorn i omriktaren matas med bérvarde for och arvarde fran processen. The PID
controller adjusts the speed (frequency) of the first pump such that the process actual value
follows the reference. Nar varvtalet sjunker under gréansvardet stoppas den av makrot. Nar
varvtalet sjunker under gransvérdet stoppas den av makrot.

* Med hjalp av de digitala ingangarna till omriktaren kan motorerna forreglas s& att en motor som
stannar automatiskt ersétts av en annan som startas. PFC-styrningsmakrot detekterar och styr
detta.

e Makrot PFC-styrning kan vaxla automatiskt mellan pumparna sa att drifttiden dem emellan blir
jamnt férdelad. Makrot PFC-styrning kan véxla automatiskt mellan pumparna s att drifttiden
dem emellan blir jAmnt férdelad. Mer information om denna lastutjagmning och andra funktioner
(t ex vilofunktion, konstant bérvérde, referenssteg och férbikoppling av regulatorn) finns i
beskrivningarna av parametergrupperna 40, 41 och 81.

Som grundinstalining, nar makrot PFC-styrning &r valt, far omriktaren sitt bérvérde via analog
ingang 1, arvardet via analog ingang 2 och start-/stopporder via digital ingang 1. Forreglingarna ar
anslutna till digital ingang 4 (varvtalsreglerad motor) och digital ingdng 5 (motor med konstant
varvtal). Férreglingssignal tas emot via digital ingdng 2 och makrot PFC-styrning aktiveras/
deaktiveras med digital ingang 3. | grundintaliningen gar utsignalen (frekvens) via den analoga
utgangen.

Nar omriktaren styrs lokalt &r makrot PFC-styrning normalt férbikopplat (nér LOC visas i
mandverpanelens teckenfonster). Det innebér att PID-regulatorn inte anvands och att hjalpmotorer
med konstant varvtal inte startas automatiskt. Istéllet finns méjligheten att i PARAMETER 1101 REF
FRAN PANEL vélja varde 2 (ref2 (%)) och dérefter stélla in bérvarde i procent frAin mandverpanelen.
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Matning
3~

% Input Power

ACS 400
Processens arvérde =

Pl
Processens bérvérde
+24 V matning
DI5 (Forregling 2)
— Dl4 (Férregling 1) 74
RO2 F{O1
L Pump1
0" T|II/Fran
Pump 1
Reglerat varvtal
/| . /Pumpz
Till/Fran
Pump 2
I:ZEI I Konstant varvta|
+24 Vd.c. ~230 V a.c.

Figure 74 Funktionsschema for tillimpningsmakrot PFC-styrning (Pump and Fan Control). |
grundinstéliningen anvénds inte automatisk lastutidmning.

Matnin
3~ 9

% Input Power

ACS 400
Processens arvarde =

Pl

Processens borvérde

+24 V matning

DI5 (Interlock 2)

—1DI4 (Interlock 1) ;
RO2 RO1

~230VAC |~230VAC

Pump 1
Till/Fran

Pump 2
Till/Fran

Extern omkopplare

o &

Figure 75 Detta exempel visar automatisk lastutidmning i bruk.
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VAL VAL VAL VAL KONST | REF FRAN
EXT REF2 EXT REF1 EXT1/EXT2 VARVTAL PANEL
1106 1103 1102 1201 1101
X ' ' 'NOT SEL
Anslutn- ! | : : :
plintar LA EXT1, | |
Analoga ! PANEL | I
ingangar EXT2| I Fjarr
! T
All I Fjarr : | /.— Min frekv
Digitala pANF{_' * | ' Lokal T Max frekv
ingangar | o | Lokal, PJIrD — ! Bl Krit. frekv]
DIT-DI5 AlL , ARvi' | | Konst. ! |
AlD T PFC | varvtal | | Acc/Ret
A1 _ARV2 | I I
A2/ : I ! |
| |
ARV1 X | ! | !
INGANG | |
4007 ! I | | REF2 (%) ! |
| | —_————— |
. . [ |
ARv2 ]l VAL | REF1 (Hz) [
INGANG I | ARVARDE | |
Panel 4008 | 14006 | \
| |
Ref T : |
Loc/Remt 4 — = = = = — — L - - - - = === —_————— 4
| Start/Stopp, Rotationsrikining :
T
|
EJ VALD, | Lokald! * Start/Stopp
DI1 EXT1 | Fis VALD |
@ PANEL , 'EJ VALD arr FRAM .\|\_ | Rot riktning
L D55\, EXT21% . |
'PANEL _! BACK Forregling,
' ! 'Di4
EXT1 EXT2 A
STYRNING STYRNING ?SSSR'KTN'NG ?g&TFORREG
1001 1002

Figure 76 Anslutningen av styrsignaler for makrot PFC-styrning (Pump and Fan Control).

PID-regulatorn

ACS 400 har en inbyggd PID-regulator som aktiveras nar makrot PFC-styrning véljs. PID-
regulatorns viktigaste funktioner &r:

* Vilofunktionen som, nér regulatorns utsignal sjunker under férinstallt varde, stoppar regleringen
och sedan, nar processens arvarde sjunker under férinstallt varde, aterupptar den.

e Programmerbar férdréjning av vilofunktionens stopp respektive aterstart, samt méjlighet att
starta vilofunktionen via en digital ingdng. Programmerbar férdréjning av vilofunktionens stopp
respektive aterstart, samt mojlighet att starta vilofunktionen via en digital ingang.

e Tva parameteruppsattningar for regulatorn, grupp 40 och 41, valbara via en digital ingang.
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Relautgangar

ACS 400 har tva programmerbara relautgangar, RO 1 och RO 2. Reldugéngarnas funktion bestdms
av de installningar som gors i parametrarna 1401 RELAUTGANG 1 and 1402 RELAUTGANG 2.
Vérde 29 (PFC) avdelar relautgangarna fér pump- och flaktstyrning. Detta &r forinstéllningen for
bada relautgangarna nar makrot PFC-styrning ar valt.

Utoka antalet I/O pa ACS 400

Né&r PFC-styrning anvénds kan antalet digitala ingdngar och antalet reldutgadngar utékas med NDIO
pabyggnadsmoduler, vilket behdvs i féljande fall:

e Nar bada relautgangarna (RO1 och RO2), som finns i standardutférandet, behévs fér andra
andamal och/eller nar antalet hjalpmotorer ar stort.

e Nar samtliga digitala ingangar (DI1 - DI5) som finns i standardutférandet behdvs fér andra
andamal och/eller nar antalet férreglingssignaler (hjélpmotorer) ar stort.

Utdkningsmodulerna ansluts till ACS 400 med en DDCS fiberoptisk lank, som kraver en
kommunikationsmodul fér DDCS.

DDCS-lanken rymmer hogst tva NDIO utékningsmoduler. Varje modul har tva digitala ingdngar och
tva relautgangar.

Instéllning av NDIO utékningsmoduler

Fér installation: se installationsanvisningarna som medféljer modulen. Instélliningarna fér
kommunikation mellan omriktaren och NDIO-modulerna goérs pa féljande satt:

e Stéll in modulens nodnummer med hjalp av DIP-omkopplarna inuti modulen. Se NDIO-
modulens handbok angéende ytterligare detaljer. Med bara en modul ska nodnumret vara 5,
med tva moduler ska nodnumren vara 5 och 6. Med bara en modul ska nodnumret vara 5, med
tvd moduler ska nodnumren vara 5 och 6.

* Anslut matningsspéanningen till NDIO-modulerna.

e Aktivera kommunikationsprotokollet f{6r DDCS genom att stélla in parameter 5005 VAL
PROTOKOLL pa vardet 1 (DDCS).

e Tala om fér omriktaren att en 1/0-ut6kning gjorts genom att stélla in parameter 5007 DDCS
STYRSATT péa vérdet 2 (/0 MODUL). | och med detta & kommunikationen mellan ACS 400 och
NDIO-modulen/modulerna etablerad.

Extern omkopplare

Makrot PFC-styrning kréver en extern omkopplare, styrd av reldutgdngarna pa ACS 400, for att den
automatiska lastutjagmningen (instéllningar i parametrarna 8118 AUTOVAXL INTERV och 8119
AUTOVAXL NIVA) ska kunna anvéndas. Kontakta ndrmaste ABB-leverantér for mer information.
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Bilaga C

EMC-instruktioner for ACS 400

Obligatorisk installationsanvisning enligt EMC-direktivet fér ACS 400 frekvensomriktare

Folj de instruktioner som ges i ACS 400 Bruksanvisning och de instruktioner som levereras
tillsammans med olika tillbehér.

CE-mérkning

Frekvensomriktare ACS 400 &r férsedda med ett CE-marke som visar att enheten uppfyller de krav
som stélls av EGs Lagspanningsdirektiv och EMC-direktiv (direktiv 73/23/EEG, kompletterat av 93/
68/EEG samt direktiv 89/336/EEG, kompletterat av 93/68/EEG).

EMC-direktivet definierar de krav p& immunitet mot och emission av elektromagnetisk utstralning
som galler for utrustning som anvands inom EES-omradet. EMC-produktstandarden EN 61800-3
anger de krav som géller fér frekvensomriktare. Frekvensomriktare ACS 400 uppfyller kraven enligt
EN 61800-3 fér Miljoklass 2 och Miljéklass 1, begrénsad distribution.

Produktstandarden EN 61800-3 (Varvtalsreglerade elektriska drivsystem - Del 3: EMC-
produktstandard, inkluderande specifika testmetoder) definierar Miljéklass 1 som elektriska miljéer
inkluderande bostadsmiljéer. Milj6klass 1 inkluderar &ven installationer som &r anslutna utan
mellanliggande transformator till ett allmént distributionsnét fér lagspanning som matar
bostadsfastigheter.

Miljoklass 2 inkluderar installationer utom sddana som ar direkt anslutna till ett allmant
distributionsnat for lagspénning som matar bostadsfastigheter. Med ACS 400 behdvs inget RFI-
filter i Miljoklass 2.

OBS! Denna produkt faller inom klassen Begrénsad distribution enligt IEC 61800-3. | bostadsmilj
kan produkten ge upphov till radiofrekventa stérningar, vilket kraver att anvandaren vidtar lampliga
atgarder.

C-tick-mérkning

Frekvensomriktare ACS 400 férses med C-tick-markning for att visa att de uppfyller féreskrifterna
enligt Australiens "Statuary Rules No 294", 1996, "Radiocommunication (Compliance Labelling -
Incidental Emissions) Notice" samt "Radiocommunication Act", 1989 och Nya Zeelands
"Radiocommunication Regulations", 1993.

Foreskrifterna definierar de grundldggande kraven pa emission fran elektrisk utrustning som
tilldmpas i Australien och Nya Zeeland. Standarden IEC 61800-3 (1996) (Adjustable speed
electrical power drive systems - Part 3: EMC product standard including specific test methods)
tacker detaljerade krav for frekvensomriktare.

Frekvensomriktaren ACS 400 dverensstdmmer med gréanserna i IEC 61800-3 for Miljoklass 1
(begransad distribution) och Miljoklass 2. Overensstammelsen for Miljpklass 1 galler under féljande
férutséattningar:

* Frekvensomriktaren &r utrustad med RFl-filter.
*  Motor- och styrkablar har valts i enlighet med anvisningarna i féreliggande beskrivning.
* Installationsféreskrifterna i féreliggande instruktion har féljts.

Med ACS 400 behdvs inget RFI-filter i Miljoklass 2.
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Val och foérlaggning av kablar

De oskdrmade ledarna mellan kabelférskruvningarna och skruvplintarna ska héllas sa korta som
mojligt. Forlagg styrkablar separat fran kraftkablar.

Natkabel

En fyrledarkabel (tre faser och skyddsjord (PE)) rekommenderas for natkabeln. Ingen skarmning
behdvs. Dimensionera kablar och sékringar utgdende fran instrdmmen. Folj alltid lokalt gallande
féreskrifter vid dimensionering av kablar och sakringar.

Anslutningsplintarna for natkabeln sitter pa omriktarens undersida. Natkabeln méaste forlaggas sa
att den kommer p& minst 20 cm avstand fran frekvensomriktarens sidor, i syfte att undvika
stralningspaverkan av natkabeln. Om kabeln ar skarmad, tvinna skarmstrumpans &ande till en
ledare vars langd inte far dverstiga fem ganger dess bredd och anslut till frekvensomriktarens
skyddsjordanslutning (PE), (eller till skyddsjordanslutning pa ingangsfiltret om sadant finns.)

Motorkabel

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk skyddsjordledare, eller en
fyrledarkabel med koncentrisk skarm. | férsta hand rekommenderas symmetrisk skyddsjordledare.
Minimikraven fér motorkabelskdrmen anges i Figur 77.

Koppartradskarm Spirallindat kop- Inre isolering
parband

Isolerande mantel

Ledare

Figur 77 Minimikrav fér motorkabelskdrm (t ex MCMK frén NK Cables).
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Rekommenderas
Symmetrisk skdrmad kabel: tre fasledare
och en koncentrisk eller p4 annat satt sym-
metriskt konstruerad skyddsjordledare,

Tillatet
Separat skyddsjordledare fordras om
kabelskadrmens konduktivitet understiger
50 % av fasledarnas konduktivitet.

samt en skarm

Skyddsjord- Karm
ledare och
skarm

PE

Ej tillatet for motorkablar.

Skarm

o PE

! Skarm

Ej tillatet for motorkablar med
fasledare vars tvarsnittsarea 6verstiger

10 mm?2.

Ett fyrledarsystem: tre fasledare och
skyddsjordledare.

Figur 78 Kabelrekommendationer och hinder.

Den generella regeln for en kabelskarms effektivitet ar féljande: Ju kraftigare och tatare kabelskarm
desto lagre emissionsniva. Ett exempel pa en bra konstruktion visas i Figur 79.

Flatad metallskarm Inre isolering

L2

Isolerande mantel

L1

L3

Figur 79  Effektiv motorkabelskérm (t.ex. Olflex-Servo-FD 780 CP frdn Lappkabel eller MCCMK
fran NK Cables).

Kléam fast kabeln i genomféringsplattan vid frekvensomriktardnden och tvinna kabelskarmen till en
ledare vars langd inte 6verstiger fem ganger dess bredd och anslut till terminalen markerad L
(vid omriktarens nedre hégra hérn), om du anvander kabel utan separat skyddsjordledare.

Vid motordnden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende jordning och en EMC-
kabelgenomféring (t ex ZEMREX SCG skdrmade kabelférskruvningar). Som alternativ, tvinna
skarmstrumpans &nde till en ledare vars langd inte far dverstiga fem ganger dess bredd och anslut
den till motorns jordskruv (PE).
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Styrkablar
Styrkablar méaste vara flertrddsledare med flatad koppartradskarm.

Tvinna skarmstrumpans ande till en ledare vars langd inte far éverstiga fem ganger dess bredd och
anslut till terminal X1.1 (digital och analog I/O) eller X3.1 eller X3.5 (RS485)).

Forlagg styrkablarna sa langt som magjligt fran nat- och motorkablar (minst 20 cm). | fall da
styrkablar maste korsa kraftkablar skall korsningsvinkeln ligga sa néra 90 grader som mdjligt.
Kabeln maste férlaggas sa att den kommer pa minst 20 cm avstand fran frekvensomriktarens sidor,
i syfte att undvika stralningspaverkan av natkabeln.

En dubbelskadrmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas fér analoga signaler. Anvand ett
individuellt skarmat par for varje signal. Anvéand inte gemensam returledare for olika analoga
signaler.

En dubbelskarmad kabel &r det basta alternativet for digitala lagspénda signaler, men aven
enkelskdrmad mangledarkabel med tvinnade parledare kan anvéndas (se Figur 80).

‘{
N ,’

Figur 80 En dubbelskdrmad kabel med tvinnade par till vdnster och en enkelskdrmad
maéngledarkabel med tvinnade parledare till héger.

Analoga och digitala insignaler bér ledas i separata, skarmade kablar.

Relasignaler kan ledas i samma kablar som digitala insignaler, férutsatt att spanningen inte
Overstiger 48 V. Relasignalledare bor partvinnas.

Blanda aldrig 24 VDC- och 115/230 VAC-signaler i samma kabel.

Viktigt! Om den 6verordnade styrutrustningen och ACS 400 ar installerade i samma skap kan
dessa rekommendationer vara dverdrivet forsiktiga. Om kunden &nskar prova hela installationen
kan det spara kostnader att latta pa vissa av rekommendationerna, t ex genom att anvanda
oskarmad kabel fér de digitala ingdngarna. Detta maste emellertid godkannas av kunden.

Manéverpanelkabel

Om mandverpanelen ska anslutas till frekvensomriktaren via en kabel, anvénd endast den kabel
som medfdljer tillvalssats PEC-98-0008. Félj instruktionerna som medfdljer tillvalssatsen.

Foérlagg mandverpanelkabeln s& langt som méjligt fran nat- och motorkablar (minst 20 cm). Kabeln
maste forlaggas sé att den kommer pa minst 20 cm avstand fran frekvensomriktarens sidor, i syfte
att undvika stralningspaverkan av natkabeln.
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Ytterligare instruktioner fér att uppfylla EN61800-3, Miljoklass 1, begransad distri-
bution, och AS/NZS 2064, 1997, klass A

Anvand alltid tillvalet RFI-filter s som specificeras i Tabell 36 och f6lj de bifogade instruktionerna
for alla kabelskarmanslutningar.

Motorkabelns langd maste begréansas till vad som specificeras i Tabell 36 och kabeln méaste vara
effektivt skdrmad enligt Figur 79. Vid motordnden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende
jordning och en EMC-kabelgenomféring (t ex Zemrex SCG skarmade kabelférskruvningar).

Tabell 36 Maximal motorkabelldngd med ingéngsfilter ACS400-1F11-3... ACS400-IF41-3 och
kopplingsfrekvensen 4 kHz or 8 kHz .

Kopplingsfrekvens
Omriktartyp Filter

4 kHz 8 kHz

ACS/ACH 401-x004-3-x ACS400-IF11-3 100 m -
ACS400-IF22-3 10m 10m

ACS/ACH 401-x005-3-x ACS400-IF11-3 100 m -
ACS400-1F22-3 10m 10m

ACS/ACH 401-x006-3-x ACS400-IF11-3 100 m -
ACS400-1F22-3 10m 10m
ACS/ACH 401-x009-3-x ACS400-1F21-3 100 m 100 m
ACS400-IF22-3 10m 10m
ACS/ACH 401-x011-3-x ACS400-1F21-3 100 m 100 m
ACS400-IF22-3 10m 10m
ACS/ACH 401-x016-3-x ACS400-1F31-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x020-3-x ACS400-1F31-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x025-3-x ACS400-IF41-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x030-3-x ACS400-F41-3 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x041-3-x ACS400-1F41-3 100 m 100 m

Med ingangsfilter ACS400-IF11-3 och ACS400-IF21-3 begransas emissionen genom ledning till de
gransvarden som géller fér obegransad distribution i Miljoklass 1, s& som specificeras i EN61800-3
(EN50081-1), under férutsattning att motorkabelns I&ngd inte dverstiger 30 m och
omkopplingsfrekvensen 4 kHz.

Natévertoner

Strémovertonsnivaer under marklastférhallanden éversands pa begaran.

Isolerade distributionsnat

Ingangsfilter avsedda fér ACS 400 kan inte anvéndas i ett isolerat eller hégimpedivt jordat
distributionsnat for industridndamal.
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Ytterligare instruktioner for att uppfylla féreskrifterna i EN61800-3, Miljoklass 2,

begransad distribution.

Folj alltid instruktionerna for alla kabelskarmanslutningar.

Motorkabelns langd maste begransas till vad som specificeras i Tabell 37 och kabeln maste vara
effektivt skarmad enligt Figur 77. Vid motoranden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende
jordning och en EMC-kabelgenomforing (t.ex. Zemrex SCG skarmade kabelgenomféringar).

Tabell 37 Maximalt tillaten motorkabelldngd med kopplingsfrekvens 4 kHz eller 8 kHz.

Kopplingsfrekvens
Omriktartyp

4 kHz 8 kHz
ACS/ACH 401-x004-3-x 100 m -
ACS/ACH 401-x005-3-x 100 m -
ACS/ACH 401-x006-3-x 100 m -
ACS/ACH 401-x009-3-x 100 m 75m
ACS/ACH 401-x011-3-x 100 m 75m
ACS/ACH 401-x016-3-x 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x020-3-x 100 m 100 m
ACS/ACH 401-x025-3-x 100 m 50 m
ACS/ACH 401-x030-3-x 100 m 50 m
ACS/ACH 401-x041-3-x 100 m 50 m

Natovertoner

Stromovertonsnivaer under marklastférhallanden éversands pa begéaran.

Isolerade distributionsnét

Se sektion | “Icke jordade distributionsnat”.
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