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Zakupiliscie Panstwo wysokiej jakosci, nowoczesne urzgdzenie pomiarowe
firmy ABB Automation Products. Cenimy sobie, ze zdecydowaliScie sie zakupi¢ go
u nas i obdarzy¢ nas w ten spos6b swoim zaufaniem.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje dotyczace montazu i instalaciji
tego instrumentu pomiarowego oraz specyfikacje techniczng tej wersji instrumentu.

Firma ABB Automation Products rezerwuje sobie prawo wprowadzenia bez uprzedzenia zmian w zakresie
oprzyrzadowania oraz oprogramowania. Wszelkie pytania jakie mogg sie pojawi¢ a na ktére nie znaleziono
odpowiedzi w niniejszym Podreczniku powinny by¢ kierowane do zaktadéw gdzie wyprodukowano urzgdzenie
w Géttingen, Niemcy, Tel. 49-0551/905-0 lub do odpowiedniej osoby odpowiedzialnej lokalnie za serwis tego
urzgdzenia.

Odpornos$¢ systemu tego przeptywomierza na zaktocenia
jest zgodna z zaleceniami NAMUR-Recommendation NE 21 5/93
oraz ze wskazoéwkami w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej (EMC) “EMC Guidelines” 89/336/EWG
(EN 50081-1, EN 50081-2)

EN 50082-1, EN 50082-2

Copyright : ABB Automation Products. Wszystkie prawa zastrzezone




Wprowadzajace uwagi dotyczace bezpieczenstwa dla systeméw EMF

Prawidlowe zastosowanie

Systemy przeptywomierzy elektromagnetycznych (EMF) sg zaprojektowane i zbudowane zgodnie z na-
jnowszym stanem wiedzy w tej dziedzinie i sg bezpieczne w uzytkowaniu i obstudze. Systemy EMF pow-
inny by¢ instalowane jedynie w wyspecyfikowanych w niniejszym Podreczniku zastosowaniach.

Kazde zastosowanie systemu EMF ktére wykracza poza specyfikacje dopuszczalnych zastosowan tego
systemu uwaza sie za niezgodne ze specyfikacjg dopuszczalnych zastosowan. Producent urzgdzenia nie
odpowiada za wszelkie uszkodzenia czy szkody wynikajgce z takiego zastosowania systemu EMF

- zastosowanie takie jest w petni na odpowiedzialno$¢ uzytkownika.

Specyfikacja zastosowania zawiera opis instalacji urzagdzenia, jego pierwszego uruchomienia oraz wyma-
gania serwisowe podane przez producenta urzadzenia.

Montaz, pierwsze uruchomienie i personel serwisowy
Przed przystgpieniem do instalacji, pierwszego uruchomienia lub serwisowania urzgdzenia przeczyta¢
uwaznie niniejszy Podrecznik oraz zawarte w nim uwagi dotyczace bezpieczenstwa.

Dostep do urzadzenia powinny mie¢ tylko osoby personelu o odpowiednich kwalifikacjach..
Personel majacy do czynienia z urzgdzeniem powinien by¢ zaznajomiony z oznaczeniami ostrzegawczymi
oraz wymaganiami w zakresie obstugi urzadzenia zawartymi w niniejszym Podreczniku.

Nalezy upewnic sie ze potaczenia sg wykonane zgodnie z odpowiednimi schematami.
System przeptywomierza powinien by¢ uziemiony.

Nalezy $cisle przestrzega¢ zalecen podanych w uwagach ostrzegawczych oznaczonych w niniejszym Po-
dreczniku znakiem :

Informacje o materiatach podwyzszonego ryzyka

W Swietle przepisow o usuwaniu odpadoéw specjalnych (“Disposal Law” z dnia 27 sierpnic

1986 (AbfG. 11 “Odpady specjalne”) wiasciciel tych odpadéw jest odpowiedzialny za zajecie sie nimi i
ponadto pracodawca, zgodnie z ustawg o materiatach podwyzszonego ryzyka z dnia 01.10.1986 ( “Haz-
ardous Material Law” of 01 Oct. 86 (GefStoffV, 17 “Generalna odpowiedzialno$¢ za ochrone”) ) odpowiada
za ochrone swoich pracownikéw ; z tego wzgledu nalezy zauwazy¢ Ze:

a) Wszystkie czujniki przeptywomierza oraz/lub przetworniki przeptywomierza ktére sg odsytane do firmy
ABB Automation Products w celu ich naprawy powinny by¢ wolne od wszelkich materiatdw pod-
wyzszonego ryzyka (takich jak kwasy, zasady rozpuszczalniki itp.).

b) Czujniki przeptywomierza muszg by¢ przeptukane tak aby wszelkie slady materiatow podwyzszonego
ryzyka zostaty zneutralizowane. Nalezy zwréci¢ uwage zwlaszcza na wgtebienia i wneki w czujnikach
pomiedzy rurg pomiarowg urzgdzenia a jego obudowa, Dlatego po wykonywaniu pomiarow przeptywu
za pomocg urzgdzenia dla materiatédw podwyzszonego ryzyka te wgtebienia i wneki powinny by¢
przeptukane (patrz “Przepisy dotyczace materiatdw podwyzszonego ryzyka (Hazardous Material Law
-GefStoffV)). Dla dwuczes$ciowych obuddéw wkrety stosowane aby utrzymywac razem sekcje
przeptywomierza powinny zostac poluzowane. Dla podstawowych komponentow przeptywomierza >
14” [DN 350] nalezy wyjg¢ korek spustowy w dolnej czesci obudowy aby zapewni¢ dostep do strefy cew-
ki i elektrody w celu ich przeptukania, oczyszczenia i zneutralizowania materiatdw podwyzszonego
ryzyka.

c) Dla przeprowadzania serwisowania czy naprawy urzadzenia konieczne jest otrzymanie pisemnego pot-
wierdzenia ze zalecenia podane w punkcie a) oraz b) zostaty wykonane.

d) Wszelkie koszty powstate z powodu koniecznosci usuniecia materiatdw podwyzszonego ryzyka
podczas naprawy bedg refakturowane do wtasciciela urzgdzenia.
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Przeptywomierz elektromagnetyczny

COPA-XE /| MAG-XE

1. Konfiguracja i zasada dziatania

Niniejszy Podrecznik opisuje montaz i instalacje oraz potgczenia elektryczne i konfiguracje dla systemu przeptywomierza

COPA-XE oraz systemu przeptywomierza MAG-XE .

Konstrukcja kompaktowa - przeptywomierz COPA-XE
Przetwornik mikroprocesorowy oraz czujnik przeptywomierza
stanowig jedng mechaniczng catos¢.

Zbudowany z aluminium : Model DE43Foraz DE43W
Zbudowany ze stali nierdzewnej: Model DE23

Konstrukcja z rozdzielonym przetwornikiem - przeptywomi-
erz MAG-XE
Przetwornik mikroprocesorowy jest zamontowany w pewnej od-
legtosci od czujnika przeptywomierza. Dla przewodnosci
powyzej 5 uS/cm mozna stosowac kable potgczeniowe o
dtugosci do 50 m. Potaczenia elektryczne miedzy
przetwornikiem a czujnikiem przeptywomierza sg wykonane w
skrzynkach potgczeniowych przy uzyciu pojedynczego kabla sy-
gnatowego.

Zbudowany z aluminium: Model DE41F oraz DE41W

COPA-XE

o

Konstr.
kotnierzowa

Konstr.
waflowa

Przytacze procesowe
modutowe - wykonanie ze
stali nierdzewne;j

Zbudowany ze stali nierdzewnej: Model DE21
MAG-XE
Wersja polowa
19” —
- montowane na
szynie
248
- montowanew ool
panelu

i

I
Konstr.
kotnierzowa

==

Przytgcze procesowe
modutowe - wykonanie ze
stali nierdzewnej

Konstr.
waflowa

1.1

Podczas okresow kiedy zasilanie jest wytgczone lub kiedy
wystgpi przerwa w zasilaniu wszystkie dane sg przechowy-
wane w pamieci typu NV-RAM. Nastawy parametréw oraz
dane kalibracyjne czujnika sg przechowywane w pamiegci
wewnetrznej i zewnetrznej pamieci typu EEPROM.

Dlatego po wymianie przetwornika i pamigci EEPROM wszyst-
kie przechowywane w niej dane mogg by¢ tatwo zatadowane
do nowego urzadzenia pomiarowedo.

Bezpieczenstwo danych

' Wazna uwaga dotyczaca pierwszego
= uruchomienia

Kiedy urgdzenie pomiarowe jest transportowane, jego ze-
wnetrzna pamig¢ typu EEPROM jest umieszczona w spec-
jalnym gniezdzie wtykowym na panelu wyswietlacza
przetwornika.

Nalezy dokona¢ sprawdzenia prawidtowego powigzania
pomiedzy przetwornikiem a czujnikiem przeptywomierza .
Ostatnie cyfry numeru seryjnego czujnika, jak pokazano na
etykiecie urzagdzenia koncza sie na A1, A2 itd., podczas gdy
odpowiadajgce im oznaczenia literowe koncowek przet-
wornika to B1, B2, itd; A1 i B1 stanowig razem jedng
catosé.




Przeplywomierz elektromagnetyczny

COPA-XE /| MAG-XE

1.2 Zasada dzialania

Przeptywomierze elektromagnetyczne (PEM) produkowane
przez ABB Automation Products sg idealnymi przeptywo-
mierzami dla mierzenia przeptywow wszelkich cieczy, zawiesin
i szlaméw ktoére majg minimalng wymagang przewodnos¢ ele-
ktryczng. Przeptywomierze te mierzg dokfadnie, nie powodujg
dodatkowego spadku ci$nienia, nie zawierajg zadnych czesci
ruchomych lub wystajgcych, nie zuzywaja sie i sg odporne na
korozje. Ich instalacja jest mozliwa we wszystkich istniejgcych
systemach orurowania.

Przeptywomierze elektromagnetyczne (PEM) produkowane
przez ABB Automation Products sprawdzity sie w wieloletniej
eksploataciji i jest to preferowany typ przeptywomierza
stosowany w przemysle chemicznym, farmaceutycznym i kos-
metycznym, a takze w gospodarce wodno-Sciekowej oraz w
przemysle spozywczym i papierniczym.

1.3 Zasada pomiaru

Pomiar przeptywu przy pomocy przeptywomierza elektromag-
netycznego opiera sie na wykorzystaniu prawa Faradaya doty-
czgcego indukcji elektromagnetycznej. Napiecie jest
indukowane w przewodzie gdy przewdd ten porusza sie w polu
magnetycznym. Zasada ta stosuje sie rowniez do cieczy prze-
wodzgcej ktora przeptywa przez rure pomiarowg prostopadtg
do kierunku pola magnetycznego (patrz schematyczny
rysunek)

Ug~B-DF

Napiecie indukowane w cieczy jest mierzone przez dwie elek-
trody zlokalizowane naprzeciwlegle. To napiecie pomiarowe Ug
jest proporcjonalne do indukcji magnetycznej B, odlegtosci
pomiedzy elektrodami D oraz $redniej predkosci przeptywu v.
Poniewaz indukcja magnetyczna B oraz odlegto$é pomiedzy
elektrodami D sg warto$ciami statymi, zachodzi zatem proporc-
jonalnos¢ pomiedzy napieciem pomiarowym Ug a Srednig
predkoscig przeptywu v. Réwnanie dla wyliczenia przeptywu
objetosciowego *) jest nastepujace :

Ug ~ q,- Napiecie pomiarowe Ug jest liniowe i proporcjonalne
do przeptywu objetosciowego.

1.4 Konstrukcja przeptywomierza

System elektromagnetyczny do pomiaru przeptywu skiada sie
z czujnika przeptywomierza oraz z przetwornika. Czujnik
przeptywomierza jest zainstalowany w rurociggu, podczas gdy
przetwornik moze by¢ zamontowany lokalnie lub w nastawni. W
przeptywomierzu o konstrukcji kompaktowej czujnik
przeptywomierza i przetwornik stanowig jedng catos¢.

Cewka magnetyczna $
y

Rura pomiarowa w
ptaszczyznie elektrod

Ug = Napiecie pomiarowe

B = Indukcja magnetyczna

D = Odlegtos¢ pomigdzy elektrodami
v = Srednia predkos¢ przeptywu

qy = Przeptyw objetosciowy

Ug ~B-D-v
2

. _D'rm
Jav= 3V

Ug~ay

Rys. 1:

Schemat zasady dziatania przeptywomierza elektromagnetycznego
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2. Montaz i instalacja
21 Inspekcja

Przed zainstalowaniem systemu przeptywomierza elektroma-
gnetycznego nalezy sprawdzi¢ go pod katem wystapienia usz-
kodzen mechanicznych podczas transportu. Wszystkie rek-
lamacje zwigzane z takimi uszkodzeniami powinny by¢
natychmiast zgtoszone przewoznikowi.

2.2 Wymagania instalacyjne dla czujnika
przeplywomierza

Czujnik przeptywomierza nie powinien by¢ instalowany w mie-
jscu gdzie wystepujg silne pola elektromagnetyczne.

Czujnik przeptywomierza elektromagnetycznego musi byé
zainstalowany w taki spos6b aby rura pomiarowa byta zawsze
wypetniona cieczg. Zawory czy inne elementy odcinajgce pow-
inny by¢ zainstalowane za tym czujnikiem (patrzac w kierunku
przeptywu cieczy). Zalecane jest zastosowanie lekkiego
pochylenia rurociggu (ok. 3 %) aby zapobiec gromadzeniu sie
gazu wewnatrz miernika. (Rys. 2).

Rys. 2:

Instalacja pionowa jest idealnym rozwigzaniem kiedy ciecz
ptynie w kierunku “do gory”. Nalezy unikac¢ instalacji w liniach
opadajacych (zrzutowych), tj. kiedy ciecz ptynie z géry do dotu
poniewaz do$wiadczenie eksploatacyjne wskazuje, ze w takim
wypadku nie da sie zagwarantowac Ze rurociag caty czas
bedzie wypetniony cieczg i ze nie wystapi rbwnowaga
pomiedzy gazem ptynacym w gore a cieczg ptyngcg w dot
rurociggu. (Rys. 3).

Czujnik powinien generalnie by¢ zainstalowany w taki sposob,

aby przylacza elektryczne (typu Pg lub NPT) byty skierowane
do dotu (Rys. 3i 5).

Rys. 3:

W instalacjach poziomych wyimaginowana linia tgczaca ele-
ktrody przeptywomierza powinna by¢ pozioma, tak aby babelki
powietrza lub innego gazu nie wptywaty na napiecie pomia-
rowe. Orientacja elektrod przeptywomierza jest pokazana na
Rys. 4.

Wyimaginowana
0$ elektrody

/

Rys. 4:

Dla przeptywu grawitacyjnego nalezy zastosowaé montaz in-
wersyjny aby mie¢ pewnos$c¢ ze czujnik przeptywomierza jest
zawsze wypetniony cieczg

(Rys. 5).

Rys. 5:
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W instalacji zrzutowej nie nalezy instalowac¢ czujnika
przeptywomierza w najwyzszym punkcie lub na wylocie ruro-
ciggu (w takim wypadku mogtoby dojs¢ do oproznienia z cieczy
rury pomiarowej lub pojawienia sie duzej ilosci pecherzykéw
powietrza zaki6cajgcych prace przeptywomierza, patrz Rys.

6)).

Rys. 6:

Pomiar jest niezalezny od profilu przeptywu jak dtugo wywotane
zawirowania nie docierajg dp czujnika (np. za podwojnymi
kolanami, doptywami, pétotwartymi zaworami w odcinku
naptywowym przeptywomierza) . W takich sytuacjach koniec-
zne jest wykonanie pomiaréw warunkow przeptywu. Doswiadc-
zenie eksploatacyjne wskazuje, ze w wigkszosci przypadkéw
do zainstalowania przeptywomierza wystarczy prosty odcinek
rurociggu o dtugosci naptywowej wynoszacej 3 x D i o dtugosci
odptywowej wynoszacej 2 x D (gdzie D = $rednica (rozmiar)
czujnika, patrz Rys. 7).

Dla spetnienia wymagan kalibracyjnych opartych o norme EN

29104 potrzebne sg proste odcinki rurociggu naptywowego
10 x D, natomiast rurociggu odptywowego 5 x D.

Li 2xDN —J

Rys. 7:

Zawory waflowe powinny by¢ zainstalowane w taki sposéb
aby “wafel” przy otwartym zaworze nie wystawat w strefe
przeptywomierza. Zawory lub inne elementy odcinajgce powin-
ny by¢ zainstalowane w odcinku odptywowym.

Opcja przetwornika pP oferuje funkcje automatycznego wykry-
wania pustej rury pomiarowej przeptywomierza wykorzystujgcg

istniejgce elektrody pomiarowe. Dla silnie zanieczyszczonych
plynéw zaleca sie zastosowanie linii obejsciowej (Rys. 8), tak
aby podczas procedury czyszczenia mechanicznego nie byto
potrzeby zatrzymywania procesu.

| ~

Rys. 8:

W przypadku gdy czujnik przeptywomierza ma by¢ zainstalow-
any w poblizu pomp lub innych urzgdzeh wywotujgcych drga-
nia, nalezy rozwazy¢ instalacje mechanicznych elementéw
ttumigcych (Rys. 9).

@)

— | fi []
= H {]

@)

=SBl
—T4
== it []

Rys. 9:

4
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2.2.1 Instalacja czujnika przeplywomierza

Przeptywomierz elektromagnetyczny moze by¢ zainstalowany
w dowolnym miejscu rurociggu pod warunkiem ze sg spetnione
wymagania instalacyjne (patrz p.2.2.).

Kiedy wybiera sie miejsce zainstalowania przeptywomierza,
nalezy wzig¢ pod uwage ze nie mozna dopusci¢ do zawilgoce-
nia potaczenia elektrycznego lub przetwornika. Po wykonaniu
instalacji i pierwszego uruchomienia przeptywomierza nalezy
upewnic sie ze uszczelki zostaty doktadnie i prawidtowo um-
ieszczone w przeznaczonych dla nich miejscach oraz ze zos-
taty zamkniete ostony i pokrywy .

/N Uwaga:

Do smarowania kotnierza lub potgczeniowych usz-
czelek procesowych nie nalezy uzywaé grafitu, po-
niewaz w pewnych okolicznosciach na wewnetrznej
powierzchni rury pomiarowej przeptywomierza moze
utworzy¢ sie powtoka odznaczajgca sie przewodnoscig
elektryczng i bedzie to miato negatywny wptyw na
dziatanie przeptywomierza. Aby zapobiec uszkodzeniu
wyktadziny PTFE przeptywomierza nalezy unikac
udaréw prozniowych w rurociggu w ktérym jest on zain-
stalowany.

Powierzchnie uszczelek na wspélpracujacych
kotnierzach

W kazdym przypadku nalezy zapewnic¢, ze powierzchnie
kotniezy powinny przylega¢ do siebie a uszczelki powinny byé
wykonane z odpowiednich dla danego medium i temperatury
materiatow - tylko spetnienie tych warunkéw pozwala unikngé
przeciekow i nieszczelnosci. Uszczelki kotnierzowe dla czujni-
ka przeptywomierza musza by¢ zainstalowane koncentrycznie,
tak aby uzyskac¢ optymalne rezultaty pomiaru.

Ptyty ostaniajace

Piyty ostaniajgce sg instalowane po to, aby zabobiec usz-
kodzeniu wykfadziny czujnika przeptywomierza podczas jego
transportu. Ptyty te nalezy usung¢ dopiero bezposrednio przed
zainstalowaniem przeptywomierza w rurociggu. Nalezy
uwazac aby nie przecig¢ lub w inny sposob nie uszkodzi¢
wyktadziny przeptywomierza bo moze to prowadzi¢ do
przeciekéw podczas pracy.

Specyfikacja momentow podczas dokrecania $rub
kotnierzy

Sruby kotnierzy powinny byé dokrecane réwnomiernie wedtug
typowej w takich przypadkach procedury; nalezy unika¢ nadmi-
ernego dokrecenia srub tylko po jednej stronie kotnierza. Zale-
ca sie aby nasmarowac sruby przed ich dokreceniem i aby
dokrecac je stopniowo “na krzyz” jak to pokazano na Rys. 10.
Za pierwszym razem nalezy dokreci¢ $ruby z momentem
dokrecajacym wynoszgcym okoto 50% zalecanej wartosci, za
drugim razem z momentem dokrecajacym wynoszgcym okoto
80% zalecanej wartosci i dopiero za trzecim razem z momen-
tem dokrecajgcym wynoszgcym 100% zalecanej wartosci. Po-
dane w tabelach ponizej maksymalne wartoSci momentéw
dokrecajacych nie powinny by¢ przekraczane.

Rys. 10:

Momenty dokrecajace dla przeptywomierzy kotnierzowych

Wyktadzina |Rozmiar Przytacze Sruby Moment | PN
przeptywom. |procesowe dokrec.
cale DN max. Nm | bar
PTFE/ 1/8-1/4 3-10 |Kotnierzowe |4 x M12 8 40
Tw. guma 1/2 15 4 xM12 10 40
(=172 3/4 20 4 xM12 16 40
[DN 15]) 1 25 4 xM12 21 40
1-1/4 32 4 x M16 34 40
ETFE 1-1/2 40 4 x M16 43 40
=1 2 50 4 x M16 56 40
[DN 25]) 2-1/2 65 8 x M16 39 40
3 80 8 x M16 49 40
PFA 4 100 |Kotnie- 8 x M16 47 16
<10" 5 125 |rzowe, 8 x M16 62 16
[DN 250] 6 150 | wersja 8 x M20 83 16
PTFE/ 8 200 |waflowa 12 x M20 81 16
Tw. guma 10 250 | (<4 12 x M24 120 16
ETFE 12 300/ [DN 100]) 12 x M24 160 16
<127 14 350 16 x M24 185 16
[DN 300] 16 400 16 x M27 250 16
PTFE 20 500 | Kotnierzowe |20 x M24 200 10
<32 24 600 20 x M27 260 10
[DN 800] 28 700 24 x M27 300 10
Tw. guma |32 800 24 x M30 390 10
36 900 28 x M30 385 10
40 1000 28 x M33 480 10
Tabela 1

gdzie PN = ci$nienie standardowe

Momenty dokrecajace dla przeplywomierzy waflowych

Wykta |Rozm. Przytacze Sruby Moment |PN
dzina |przeptywom. |procesowe dokrec. bar
cale - mm max. Nm
PFA 1/8-1/4 3-6 |Kotnierze 4 xM12 2.3 40
gwintowane
k. waflowa
PFA/ |3/8 10 |Kotnierze 4 xM12 7.0 40
PTFE |1/2 15 |gwintowane |4 x M12 7.0 40
3/4 20 |k. waflowa 4 x M12 11.0 40
1 25 4 x M12 15.0 40
1-1/4 32 4 xM16 26.0 40
1-1/2 40 4 x M16 33.0 40
2 50 4 x M16 46.0 40
2-1/2 65 8 x M16 30.0 40
3 80 8 x M16 40.0 40
4 100 8 x M20 67.0 40
Tabela 2
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2.2.2 Instalacje w rurociggach o wiekszej srednicy

Przeptywomierz elektromagnetyczny moze byc¢ réwniez zain-
stalowany w rurociggu o wiekszej Srednicy przy wykorzystaniu
kotnierzowych sekcji przejsciowych (np. reduktoréw kotnie-
rzowych zgodnych z DIN 28545). Spadek cisnienia spowodow-
any redukcjg $rednicy mozna oszacowac korzystajgc z wykre-
su na Rys. 11 postepujgc wedtug ponizszej procedury:

1.

Wyliczy¢ stosunek srednic d/D.

2. Wyliczy¢ predkos¢ przeptywu jako funkcje rozmiaru

przeptywomierza i warto$ci przeptywu. Predkos¢ przeptywu
mozna réwniez okresli¢ z nomogramu przeptywu.

Spadek cisnienia moze by¢ odczytany na osi Y dla punktu
wyznaczonego przez przecigcie sie krzywej odpo-
wiadajgcej wartosci predkosci przeptywu i linii pionowej po-
prowadzonej dla wartosci wspoétczynnika stosunku $rednic
d/D na osi X - patrz Rys. 11.

100

-
o

et
/1

Spadek cisnienia A p [mbar]

= Srednica wewnetrzna PEM

= $rednica wewnetrzna rurociggu
= predko$¢ przeptywu (m/s)

= spadek ci$nienia w mbar

v=8m/s

T~
\7m/s
w/s

N
NGEAN

4m/s N

N 3m/s

2m/s

/

N 1m/s

0.5 0.6 0.7 0.8 0.9

Stosunek $rednic d/D

Rys. 11:

Nomogram dla wyznaczania spadku ci$nienia przy zas-
tosowanu reduktoréw kotnierzowych o wspétczynniku
a/2 =8s
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2.2.3 Rozmiary przeptywomierza, zakresy
przeptywu I/min m%h I/s
Rozmiar Cisnienie | Minimalny przepltyw Maks. przeptyw T T T
przeptywom| nominalne Predkos¢ przept. Predkos¢ przept. 3
cale DN PN 0do 0.5m/s 0do 10 m/s 6
1/8 3 40 0 do 02 I/min|0 do 4 |/min 312 i
5/32 4 40 0 do 0.4 |/min |0 do 8 I/min
1/4 6 40 |0 do 1 Umin|0 do 20 Umin 210t 3
5/16 8 40 0 do 15 I/min|0 do 30 l/min 8 2
3/8 10 40 0 do 225 Imin|0 do 45 I/min 105t 6 S
12 15 40 0 do 50 I/min|{0 do 100 I/min 8 i e@“ 10
3/4 20 40 0 do 75 Imin|0 do 150 I/min 6 . °§2 8
S,
1 25/ 40 |0 do 10 Umin|0 do 200 Imin a X P
1-1/4 32 40 0 do 20 Umin|0 do 400 I/min 312 Ofg 5
1-1/2 40 40 0 do 30 Umin|0 do 600 I/min Y 4
2 50 40 0 do 3 m¥h|0 do 60 m¥n 27403 PR, 3
2-1/2 65 40 |0 do 6 m*h|0 do 120 m3h 8 7S )
3 80 40 10 do 9 m¥h|0 do 180 m¥h 104 6 S/
%
4 100 6 [0 do 12 m¥%h|0 do 240 m%n 815 s ,
5 125 16 |0 do 21 m¥h|0 do 420 m¥h 6l 4 5% 10
6 150 16 |0 do 30 m¥h|0 do 600 m*h °1 e Og” 8
8 200 10/16 |0 do 54 m%h|0 do 1080 m%h 52 S / 6
10 250| 10M6 |0 do 90 m¥%h |0 do 1800 m3h S /| A
12 300 10/16 |0 do 120 m%h |0 do 2400 m¥h 21 & // s
14 350 10/16 |0 do 165 m¥h |0 do 3300 m¥h 8 A
16 400| 10/16 |0 do 225 m%h |0 do 4500 m3h 0 6 & ’ 2
20 500 10 |0 do 330 m%h|0 do 6600 m%h sl s ) //
24 600 10 |0 do 480 m¥h|0 do 9600 mh 6l 4 @“ 10
28 700 10 0 do 660 m¥%h |0 do 13200 m®h 51 3 Oé%b 8
32 800 10 |0 do 900 m%h |0 do 18000 m%h ‘o A% 6
36 900 10 0 do 1200 m%h |0 do 24000 m%h 8 S 5
40 1000 10 0 do 1350 m%h [0 do 27000 mdh 2 4
o 10 <5 / 3
g (A m
Nomogram przgp#yyvu _ N _ = TR RS 2
Przeptyw objetosciowy jest funkcjg predkosci przeptywu i a gt 5 S y
rozmiaru przeptywomierza. Nomogram przeptywu pokazuje 61 4 QQ{” V 1
zakres przeptywu jaki moze by¢ mierzony przeptywomierzem o 513 8
danym rozmiarze jak rébwniez rozmiary przeptywomierzy 4 “ 6
d iednich d iaru danej wielkosci b 3’ OQ °
oapowiednic O pomiaru danej WielkoScCI przeptywu. eq/b 4
2 Q
Przyktad: 1 o@" 8
Przeptyw objetosciowy =7 m3/h (wartos¢ maksymalna = kon- 8 2
cowa wartosé zakresu przeptywu na wykresie). Dla pomiaru 12 6 A
przeptywu o takiej wartosci odpowiednie sg przeptywomierze o 6l 4 / Oe“/ 107
rozmiarze od 3/4 cala do 2,5 cala [DN 20 do DN 65] dla pred- 51 3 /Q, 8
kosci przeptywu w zakresie od 0.5 do 10 m/s. 4 ) ,/ < 6
©
S E%E; 2
Z 1o 3
8 )
116 S 2
8 5
4 > 2
2ls 2 o
4
32 5
A 4
2 102 3
0506081 2 3 456 810
m/s —p

Rys. 12:  Nomogram przeptywu dla rozmiaru przeptywomierza w
zakresie : 1/8 cala - 40 cali [DN 3 do DN 1000]
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3. Programowanie przetwornika
3.1 Formaty wyswietlacza

Po zatgczeniu zasilania w pierwszej linii wyswietlacza prze-
twornika jest wyswietlany numer modelu tego przetwornika
oraz w linii drugiej numer wersji oprogramowania. Nastepnie sg
wysSwietlane informacje o procesie. W pierwszej linii wy$wiet-
lacza jest wySwietlana strzatka wskazujgca aktualny kierunek
przeptywu (—F dla przeptywu “do przodu” lub <R dla
przeptywu “do tytu”) wraz z liczbowg warto$cig chwilowg
przeptywu podang w procentach lub w jednostkach inzynier-
skich. W drugiej linii wySwietlacza jest pokazywana wartos¢
sumatora przeptywu dla aktualnego kierunku zliczona przez lic-
znik - maksymalnie do 7 cyfr po ktérych nastepujg jednostki w
jakich przeptyw ten jest podany.

Wartos¢ przeptywu zliczana przez licznik, w odpowiednich jed-
nostkach, zawsze reprezentuje warto$¢ rzeczywistg bez
wzgledu na ustawienie wspotczynnika impulsowego. Taki for-
mat wyswietlacza jest dalej okreslany nazwa “informacja proce-
sowa”.

Wartos¢ przeptywu zliczang przez licznik dla przeciwnego
kierunku przeptywu mozna wyswietli¢ wciskajgc klawisz STEP
lub DATA.

Przepetnienie licznika ma miejsce zawsze gdy w jednym z
kierunkéw warto$¢ przeptywu zliczana przez licznik przekroczy
9,999,999 jednostek. W takim przypadku symbol kierunku
przeptywu (“— F” lub “«— R”) i jednostki (n.p. “m3”) wyswietlane
w drugiej linii wySwietlacza zaczynajg miga¢. Programowy lic-
znik przetwornika moze zarejestrowa¢ maksymalnie do 250
przepetnien. Sygnalizacja przepetnienia moze by¢ resetowana
osobno dla kazdego z kierunkéw przeptywu przez wcisniecie
klawisza ENTER.

Jezeli zostanie wykryty btad, w pierwszej linii wyswietlacza po-
jawi sie odpowiedni komunikat btedu.

12.300 m3

Komunikat ten jest pokazywany na przemian w postaci tek-
stowej i w postaci kodu btedu. Tekstowy komunikat btedu jest
pokazywany tylko dla btedéw o najwyzszym priorytecie,
podczas gdy wszystkie btedy o nizszym priorytecie sg sygnali-
zowane na wy$wietlaczu przez odpowiedni kod btedu.

—F 98.14 /s

—F 12.30000m3
1-sza linia przeptyw chwilowy w kierunku “do przodu”
2-ga linia wartos¢ przeptywu zliczona przez licznik w

kierunku “do przodu”

—F 98.14 I/s

<R 516.0000m3
1-sza linia przeptyw chwilowy w kierunku “do przodu”
2-ga linia warto$¢ przeptywu zliczana przez licznik w

kierunku “do tytu” (tryb pracy “multiplex”)

Kod Komunikat Przyczyna
bledu tekstowy

0 Empty pipe Rurociag nie jest napetniony.

1 A/D saturated Nasycony przetwornik analogowo/
cyfrowy (A/D).

2 Uref too small Zbyt mata w. napiecia dodatnia lub
ujemna.

3 Flowrate > 130 % Przeptyw > 130 %.

4 Zero return Uaktywnione wymuszenie zera.
Uszkodzone dane w pamieci RAM

5 RAM defective Btad licznika.

6 Totalizer

7 Urefp too large Zbyt duza w. napiecia ujemna

8 Urefn too large Nieprawidtowa czestotliwos¢ zasi-

9 Excitation frequency | lania lub uszkodzona ptyta
Driver/Digital.
Alarm Max aktywny.

A Max. Alarm Alarm Min aktywy.

B Min. Alarm Btad w pamieci zewn. EEPROM

C Primary data lub pamie¢ ta nie jest zainstalow. .

70.011/s
T o wa |

1-sza linia
2-ga linia

przeptyw chwilowy w kierunku “do przodu”
przepetnienie licznika : “— F” i “m3” migajg

Kody btedu wedtug priorytetu

Opro6cz komunikatu bedu na wyswietlaczu, transmitowany jest
sygnat alarmowy poprzez wyjscie transoptorowe a wyjscie
pradowe zostaje ustawione na 0%, 130% lub 3,6 mA. Wyjscie
czestotliwosciowe jest zawsze ustawiane na 0% (nie stosuje
sie to do btedu o kodzie “6”)
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3.2 Wprowadzanie danych

Dane moga by¢ wprowadzone bez zdejmowania obudowy
przetwornika przy wykorzystaniu tzw. pateczki magnetyczne;.

Pamieg¢
zewnetrzna
EEPROM

O\

9602N1367/A1

& ®

5 000 o

>V 49.9800 I/s
>V 1349.00 m3

DATA B8 STEP CICE

Czujniki DATA STEP Cf
L ENTERJ .
magnetyczne Klawiatura
Rys. 13:  Klawiatura i wy$wietlacz przetwornika

Podczas wprowadzania danych przetwornik pozostaje w trybie
"on-line”, wyjécie pradowe i wyj$cie impulsowe kontynujg
wskazywanie aktualnych wartosci operacyjnych. Funkcje
poszczegdlnych klawiszy sg opisane ponizej.

E CICE
Ii’ STEP T

Klawisz C/CE jest uzywany do przetgczania
sie pomiedzy trybem pracy a wyswietlaniem
menu.

Klawisz STEP jest jednym z dwu klawiszy
oznaczonych strzatkg. Stuzy on do przewija-
nia menu do przodu, dzieki czemu mozna
uzyskac dostep do wszystkich potrzebnych
parametréw.

Klawisz DATA jest jednym z dwu klawiszy
oznaczonych strzatkg. Stuzy on do przewija-
nia menu do tytu, dzigki czemu mozna
uzyskac¢ dostep do wszystkich potrzebnych
parametréw.

Aby zrealizowac funkcje ENTER (wprowad-
zanie) konieczne jest wcisniecie jedno-
cze$nie obu klawiszy strzatek, czyli STEP i
DATA.

Polecenie ENTER jest uzywane aby
zatgczy¢ lub wytgczy¢ ochrone programu.
Ponadto jest ono wykorzystywane aby
uzyskac¢ dostep do parametru jaki ma by¢
modyfikowany czy zmieniony i zatwierdzi¢
nowo wprowadzone wartosci lub opcje.
Funkcja ENTER jest aktywna tylko przez
okofo 10 sekund. Jezeli w tym czasie nie
wprowadzi sie zadnych danych, zostajg
ponownie wysSwietlone stare wartosci
danego parametru.

|i| DATA |

ENTER

Realizacja funkcji ENTER przy wykorzystaniu
“pateczki magnetycznej”

Inicjacja funkcji ENTER nastepuje gdy czujnik magnetyczny
DATA/ENTER zostaje uaktywniony na okres dtuzszy niz 3
sekundy. Mrugniecie wyswietlacza oznacza, ze funkcja ta jest
aktywna.

Sa dwa typy wprowadzania danych:

*  Wprowadzanie pozycji numerycznych.
*  Wprowadzanie pozycji z tabeli menu.

A Uwaga:

Podczas wprowadzania danych wprowadzone warto$ci
sq sprawdzane przez system pod kgtem ich pra-
widtowosci i jezeli zachodzi taka potrzeba, sg one
odrzucane przez system i zostaje wyswietlony odpow-
iedni komunikat.

/\ Uwaga:

Kiedy obudowa przetwornika jest otwarta, nie majg zas-
tosowania: ochrona EMC, ochrona personelu przed
bezposrednim kontaktem z urzgdzeniami pod napieci-
em oraz ochrona EX .




Przeplywomierz elektromagnetyczny

COPA-XE /| MAG-XE

3.3

Wprowadzanie danych w
“Formularzu skréconym”

Zalec. dziatanie—=

!

Punkt poczatkowy
“Process Information”
(informacja procesowa)

Przykfady:

Qmax F oraz

Current Output (wyjscie
pradowe) (Tabela)

Znalez¢ parametr

“Program Protection”

“Program Protection”

Wprowadzanie pozycji numerycz.

Dziatanie —= Uzy¢ klaw. =

Uzy¢ klaw. =

!

!

CICE

STEP
lub
DATA

ENTER

Ve

Inf. na wyswietl.

Inf. na wyswietlaczu

—F 98.14 %

— F 12.000 m3

!

Jest wy$wietlany

dowolny parametr

*

*Program Protection

on
*Program Protection*
off

Ochrona programu wigczona

Ochrona programu
wylaczona

\ Wprowadzanie pozyciji z tabeli

-

Znalez¢ STEP Qmax
parametr lub DATA 1800.00 m3/h
anaXu :
Zmienise ENTER Qmax
parametr B m3/h
“Qmax”
Qmax
6240.00 m3/h
6 x DATA 6
STEP
2xDATA 2
STEP
Wprowadzié 4 x DATA 4
pozadane .cyfry STEP 0
w dwu seriach
STEP
10 x DATA .
STEP 0
STEP 0
Zaakceptoyv’. Qmax
nowa warto$é
Qmax ENTER \ 6240.00 m3h

Wyjs¢ z Qmax

lub z Wyjscia Pradowego
Znalez¢ parametr
“Program Protection”

'

Wiaczy¢ na nowo
ochrong programu

|

Punkt wyjscia
Informacja Procesowa

(przetwornik pozostaje w try-

bie “on-line”)

STEP
or DATA

ENTER

CICE

Dziatlanie—=  Uzyc¢ klaw. = Inf. na wyswietl.
Znalezé STEP Submenu Current Output
%S:eer?tuomput" lub DATA (Submenu Wyjscie Pradowe)
(wyjscie pradowe) & ¢

Zmienié Current Output

parametr ENTER 0-20 mA

“Current Output” u

Zmieni¢ param. Current Output

Current Output _

7 7akr. 0-20 mA ENTER 0-20 mA

na zakr. 4-20 mA

Znalez¢ pozad.

zakres dla wyj.

el AT EEEI;ATA Current Output

w tabeli 4-20 mA
Zaakceptowac ENTER Current Output

nowy zakres dla 4 -20 mA

wyjécia pradow.

»

*Program Protection*

off

*Program Protection*

on
- F 98.14 %
—->F 13.422 m

(Ochrona programu
wytaczona)

(Ochrona programu
wigczona)
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Przeptywomierz elektromagnetyczny
COPA-XE / MAG-XE

3.4. Przeglad parametrow i wprowadzanie danych do “Skréconego formularza”

Menu podrzedne/Parametr

Typ parametru

Uwagi

(ochr. programu wht.)

* Program Prot. *

Z tabeli / numeryczny

(ochr. programu wyt.)

* Program Prot. *

e

Prog. Prot. Code

()

Language
English

Submenu
Primary

off

Numeryczny
|Old PP-Code? |
0

()

0

Z tabeli
|Meter Size |
DN 250 10 In
|QmaxDN___10m/s |
1800.00 m3/h
SpanCs __6.25Hz |
56.123 %
ZeroCz __6.25Hz |
0.1203 %

Dane moga by¢ wprowadzone tylko po wytgczeniu ochrony
pogramu.

Wi, / Wik,

Jezeli zaprogramowano kod inny niz “0” (ustawienie fabryczne)
jako kod dostepu dla ochrony programu (Program Protection
Code) ochrona programu moze by¢ wytgczona tylko po
wprowadzeniu prawidtowego kodu dostepu dla ochrony programu
z zakresu 1-255.

Parametry moga by¢ zmienione tylko po wytaczeniu ochrony
programu.

Po wytgczeniu ochrony programu mozliwa jest réwniez zmiana
kodu dostepu dla ochrony programu.

Wprowadzi¢ stary kod dostepu dla ochrony programu.
0 = ustawienie fabryczne

Woprowadzi¢ nowy kod dostepu dla ochrony programu (z zakresu
0-255)

Jezyki : niemiecki, angielski, francuski, finski, hiszpanski, wtoski,
holenderski, dunski, szwedzki.

Dla protokotu HART tylko niemiecki, angielski, francuski,
hiszpanski.

Aktualny rozmiar przeptywomierza - patrz tabliczka znamionowa
umieszczona na czujniku przeptywomierza.

Ustawianie automatyczne oparte na wybranym rozmiarze
przeptywomierza. Krancowa warto$¢ zakresu pomiaru przeptywu
moze by¢ ustawiona z zakresu od 0.05 do 1.0 Qa4 DN

zakres przeptywomierza Cs dla wybranej czestotliwosci
wzbudzenia, patrz tabliczka znamionowa urzgdzenia.

Wartos¢ zerowa przeptywomierza Cz dla wybranej czestotliwosci
wzbudzenia, patrz tabliczka znamionowa urzgdzenia.
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Menu podrzedne/Parametr

400.000 m3/h

1.000 %

Damping

10.0000 s

Filter
on

Density

2.54300

System-Zero

3.5 Hz

Typ parametru

Short model no.

9810N1234/A1

Numeryczny

Numeryczny

Numeryczny

Numeryczny

Numeryczny

(adjustacja reczna)

automatic

(adjustacja automatyczna)

Uwagi

Krétki numer modelu dla czujnika przeptywomierza.

Numer zamoéwienia dla przeptywomierza. Numer ten jest identy-
czny z numerem znajdujacym sie na tabliczce znamionowej
czujnika przeptywomierza oraz na nalepce przyklejonej do
zewnetrznej pamieci EEPROM wigczonej do gniazda
znajdujgcego si¢ na ptycie wyswietlacza.

Zakres przeptywu dla kierunku przeptywu “do przodu” i “do tytu”.
Minimalny zakres przeptywu : 0 - 0.5 m/s

Maksymalny zakres przeptywu 0 - 10 m/s

Przy pomocy tego parametru jest ustawiana krancowa warto$¢
zakresu przeptywu (0.5 - 10 m/s) . Wybér jednostek jest dokony-
wany w menu podrzednym UNITS (jednostki).

Dla wewnetrznego i zewnetrznego sumowania przeptywu, zakres
0.001-1000 impulséw na wybrang jednostke przeptywu, maksy-
malna czestotliwo$¢ zliczania 5 kHz.

Wybor jednostek jest dokonywany w menu podrzednym UNITS
(jednostki).

Szeroko$¢ impulsu dla zewnetrznego wyjscia impulsowego.
Szeroko$¢ impulsu moze by¢ ustawiona w zakresie pomiedzy
0,1 ms and 2000 ms.

Warto$¢ odciecia dla niskiego przeptywu. Przedziat 0-10 %
ustawionego zakresu przeptywu, stosuje sie do wskazan na
wys$wietlaczu i wszystkich wyj$¢. Jezeli przeptyw jest ponizej tej
wartosci odciecia, pomiary przeptywu zostajg zatrzymane.

Ttumienie

Zakres 0.5 - 99.9999 s;

Czas odpowiedzi dla wyj$cia pragdowego w ktérym osigga ono
99 % warto$ci skokowej zmiany przeptywu.

Filtr WH. / Wyt.

Standardowo filtr jest wytgczony. Jezeli w sygnale wyjsciowym
jest wiele zaktécen, nalezy wigczyé filtr i ustawié

czas tlumienia > 2.4s.

Gestose

Zakres : 0.01 - 5 g/cm3. Dla wyswietlania przeptywu masowego i
sumowania w g, kg, t, u-tonach lub funtach.

Wyswietlanie wartosci “zero”

Wprowadzanie reczne

Zawory muszg by¢ zamknigte. Przeptywomierz musi by¢
napetniony i przeptyw musi by¢ zerowy. Automatyczna adjustacja
zera jest inicjowana przez wcisniecie klawisza ENTER.
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Menu podrzedne/Parametr

Typ parametru

Uwagi

Submenu

Z tabeli / Numeryczny

(jednostki)

Units Qmax

()

Submenu

)

jednostki dla | licznika)

ENTER

Submenu

Prog. In-/Output

ENTER

B

Units Totalizer

m3

Units Factor

3785.41 Liter

Unit Name

kgal /s /min /h |

Prog. Units

w/o Density

Z tabeli / Numeryczny

Error Register

Z tabeli

Terminals P7/G2

General Alarm

Terminals X1/G2

Ext. Zero Return

Wyj$¢ z menu podrzednego.

ml/s, ml/min, ml/h, MI/h, Ml/min, Ml/day, Ibs/s,lbs/min, Ibs/h,
uton/min, uton/h, uton/day, I/s, I/min,I/h, hl/s, hl/min, hi/h,
m3/s, m3/min, m3/h, igps, igpm, igph, mgd, gpm, gph,

bbl/s, bbl/min, bbl/h, bls/day, bls/min, bls/h, kg/s, kg/min, kg/h,
t/s, t/min, t/h, g/s, g/min, g/h, kgal/s, gkal/min, kgal/h

ml, 1, hl, m3, igal, gal, mgal, bbl, bls, kg, t, g, Ml, Ib, uton, kgal

Jezeli pozadanej jednostki nie ma w tabeli, mozliwe jest
skonfigurowanie jednostki zdefiniowanej przez uzytkownika
opartej na litrach. Pokazana wartos¢ przyktadowa 3785.41 jest
wspotczynnikiem konwersji dla “kgal” (ustawienie fabryczne).

Nazwa jednostki skonfigurowanej przez uzytkownika -
maksymalnie 4-znakowa.

Programowalna jednostka dla przeptywu masowego (z gestoscia)
lub dla przeptywu objetosciowego (bez gestosci).

Wyjs¢ z menu podrzednego.

Rejestr btedow.

Sg w nim zapisywane wszystkie wykryte btedy (sg zapisywane
btedy o kodzie 0-9, A, B, C) .

Mozliwe jest wyczyszczenie rejestru bledow przez wcisniecie
klawisza ENTER.

Alarm wysoki, przedziat 0 - 130 % ustawionego zakresu
przeptywu. Moze by¢ ustawiany z krokiem 1%, histereza
przetaczania 1 %.

Alarm niski, przedziat 0 - 130 % ustawionego zakresu przeptywu.
Moze by¢ ustawiany z krokiem 1%, histereza przetaczania 1 %.

Wejscie stykowe, wybory funkcji dla zacisku P7/G2 (dla zaciskéw
Profibus Ux/P7): alarm ogc’)lny”, pusta rura®), sygnat P/T, brak
funkcji, MAX-Alarm"), MIN-Alarm "), MAX/MIN-Alarm")

1) Wejscie stykowe moze by¢ skonfigurowane jako “Normalnie

Otwarte” (NO) lub “Normalnie Zamkniete” (NZ).

Wejscie stykowe, mozliwe funkcje zacisku X1/G2 : zewnetrze
wymuszenie zera, resetowanie licznika zewn., zatrzymanie
licznika zewn, brak funkcji. Dla protokotu HART funkcja
zatrzymania licznika zewn. nie jest dostepna.

Wejscie stykowe nie jest dostepne dla Profibus.
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Menu podrzedne/Parametr

Typ parametru

Uwagi

_Stﬁmzmu _____ Z tabeli
Current Output
() |CurrentOuput _ |
ENTER 0-20mA
loutatAam |
130 %
Submenu Z tabeli / Numeryczny
Data Link

Communication

Instr. Address

004

Menu podrzedne Wyjscie Pradowe (Current Output)

Menu to nie jest wyswietlane dla Profibus DP lub dla komunikaciji
ASCII. Dla protokotu HART wyjscie pradowe jest ustawione na
state na 4-20 mA! Jezeli adres urzadzenia pom. ustawiony w
menu podrzednym tacze Danych (Data Link) jest wyzszy niz 0
dla protokotu HART, urzadzenie to pracuje w trybie Multidrop.
Wyjscie pradowe jest ustawione na state na 4-20 mA.

Dostepne opcje: 0-20 mA / 4-20 mA, 0-10 mA / 2-10 mA, 0-5 mA /
0-10 mA, 10-20 mA / 4-12 mA, 12-20 mA

Nastawy dla wyjscia pradowego w warunkach alarmu, 0%; 3.8
mA lub 130%. Dla btedu 3 (przeptyw > 130%), zawsze 130%

Wyjs¢ z menu podrzednego.

Menu podrz. “Data Link” (facze danych) jest widoczne tylko kiedy
opcja ta zostata zaméwiona i rozpoznana przez przetwornik.
Bardziej szczegdtowe informacje patrz opis odpowiedniej opcji w
podreczniku na temat komunikacji ASCII, przy pomocy protokotu
HART- lub Profibus.

Profibus DP, Profibus PA, ASCII, ASCII2w.

Komunikacja Profibus PA

(dostepna jezeli zostat zamoéwiony przeptywomierz z takg opcja)
Dla komunikacji Profibus PA struktura menu bedzie nastepujgca:

Menu to jest to tylko dla celéw informa-
cyjnych. Nie ma mozliwosci zadnego
dalszego ustawiania parametréw. adres
urzadzenia pom. jest 126 (warto$¢ fabryc-
zna). Adres ten moze by¢ zmieniony
poprzez komunikacje via Profibus.

Komunikacja po protokole HART

(dostepna jezeli zostat zamoéwiony przeptywomierz z takg opcja)
Dla komunikacji po protokole HART struktura menu bedzie
nastepujgca:

Communication

Profibus PA

. Menu to jest tylko dla celéw informa-
| Communication | cyjnych. Nie ma mozliwosci zadnego
HART dalszego ustawiania parametrow.

Dla komunikacji po protokole HART adres
________ urzadzenia pomiarowego jest z zakresu :
000 0-15. (tryb Multidrop dla adreséw
wiekszych niz 0)

Komunikacja po Profibus DP lub komunikacja ASCII
(dostepna jezeli zostat zamoéwiony przeptywomierz z takg opcja)
Dla komunikac;ji via Profibus DP lub ASCII struktura menu bedzie
nastepujgca:

Jest mozliwo$é wyboru pomiedzy komuni-

Communication kacjg Profibus DP, ASCII lub ASCII12w.

Profibus DP

Adres urzadzenia pomiarowego dla Profi-
|Slave-Adr. | pus DP moze by¢ ustawiony poprzez
008 wejscie do tego menu lub poprzez komu-
nikacje Profibus DP . Adres ten musi byé
ustawiony przy wykorzystaniu trzech cyfr
(np. 065) Zakres dop. adreséw 0 - 126. Ustawienie fabryczne tego adresu :
126.
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Menu podrzedne/Parametr

Submenu

Function Test

Typ parametru

Baudrate

4800 Baud

Z tabeli/Numeryczny

Function Test

Submenu

RAM (ASIC)

Z tabeli/Numeryczny

Empty Pipe Det.

Empty Pipe Det.

Uwagi

Menu to jest to tylko dla celéw informa-
cyjnych. Nie ma mozliwosci zadnego
dalszego ustawiania parametrow.
Szczegotowy opis patrz specjalny podre-
cznik “Opis facza danych dla komunikaciji

Function

Param.-Profib. DP

via Profibus DP*.
Jezeli zostanie wybrana komunikacja ASCII lub ASCII2w zamiast

menu ,Slave - Adr* i “function” zostanie wy$wietlone menu “Instr.
Address” Ponadto dla komunikacji ASCII lub ASCII2w dodatkowo
zostanie wyswietlone menu . ,Baudrate” .

Jezeli do jednej magistrali jest przytaczonych wiele urzadzen
pomiar. (RS485 z protokotem ASCII), kazde z tych urzadzen musi
mie¢ swoj wiasny adres. Adres urzgdzenia pomiarowego moze
by¢ ustawiony po wejsciu do menu ,Instr. address” (zakres
adresow 0 - 99). Predkos$¢ transmisji w Baudach musi by¢
ustawiona w menu,Baudrate” (zakres od 110 do 28800 Baud).

Predkos¢ transmisji w Baudach: Zakres nastaw : 110-28800
Baud.

Wyjs¢ z menu podrzednego

Test dziatania wyj$cia pragdowego. Wprowadzi¢ dane w mA.
Test dziatania wyjscia impulsowego.
Dodatkowe informacje patrz paragraf 4.17

Automatyczny test dziatania zespotow wewnetrznych. Test.
pamieci RAM (ASIC), NVRAM, EPROM (Program), EEPROM,
EEPROM zewnetrzny. Sa tez testowane funkcje dodatkowe :
zaciski P7/G2, przetacznik S201, wyswietlacz, zaciski X1/G1 tryb
symulacji i testowania. Dodatkowe informacje patrz paragraf 4.17

Czujnik oproznienia rury pomiarowej przeptywomierza

Off = czujnik wytgczony

On = kiedy przeptywomierz jest pusty, pojawia sie odpowiedni
komunikat. Kiedy czujnik ten jest wtgczony, sg widoczne
nastepujace menu:

Wartos¢ sygnatu wyjscia prgdowego kiedy czujnik wykryje ze rura
pomiarowa przeptywomierza jest pusta :

Dla zakresu 0-20 mA, mozna ustawi¢ 0 lub 26 mA .

Dla zakresu 4-20 mA, mozna ustawi¢ 3.8 mA lub26 mA.

Dla btedu 3 “przeptyw > 130 %” sygnat jest zawsze 26 mA.

On = kiedy przeptywomierz jest pusty, sygnat na styk P7/G2 lub
Ux/P7

Off = kiedy przeptywomierz jest pusty, nie ma zadnego sygnatu na
styku

Prog 2.300 Hz

Napetni¢ przeptywomierz ptynem. Ustawi¢ warto$¢ regulacyjng
na +2000 Hz. Oprézni¢ przeptywomierz ; warto$¢ regulacyjna
musi by¢ wtedy wieksza niz wartos¢ progowa.
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Menu podrzedne/Parametr

Submenu

Totalizer

Typ parametru

Z tabeli/Numeryczny

Totalizer - V

.

Submenu

Display

4697.00 m3

Overflow — V

Totalizer <+ R

reset

Totalizer «+ R

625.000 m3

Overflow < R

004

Total. Function

Standard

Z tabeli

Totalizer

|
1. Line muItiL)I.

Q [Bargraph]

2. Line multipl.

Uwagi

Wyjs¢ z menu podrzednego

Wskazania licznika dla przeptywu “do przodu” sg resetowane
przez wcisniecie klawisza ENTER. Jezeli wartos¢ przepetnienia
jest > 0, wtedy jest wySwietlane jedynie “reset overflow — F *.

Ustawianie licznika (mozna ustawi¢ warto$¢ dla licznika).
W 2-giej linii wySwietlacza = wczesniej ustawiona wartosé

Licznik przepetnien, maks. 250, 1 przepetnienie = licznik
impulséw > 9,999,999 jednostek (warto$¢ na wyswietlaczu jest
resetowana i i warto$¢ wskazywana przez licznik przepetnien
zostaje zwiekszona o 1).

Patrz licznik dla przeptywu “do przodu”.
Patrz licznik dla przeptywu “do przodu”.
Patrz licznik przepetnien dla przeptywu “do przodu”.

Standard = oddzielne zliczanie (sumowanie) wartosci dla
przeptywu “do przodu’ i “do tytu”, dla kazdego kierunku oddzielny
licznik.

Licznik ré6znicowy = warto$ci przeptywu dla kierunku “do przodu’ i
“do tylu” sg sumowane (przeptyw “do tytu” z wartoscig ujemng) i
wyswietlane jako jedna warto$c.

Wyjs¢ z menu podrzednego

Opcje wyboru dla 1-szej linii wySwietlacza : przeptyw w %,
przeptyw w jednostkach inzynierskich , mA, licznik, licznik dla
kierunku “do przodu”, licznik dla kierunku “do tytu”, numer TAG
urzadzenia pomiarowego lub bargraf.

Patrz 1-sza linia wySwietlacza.

Poza wartosciami wyswietlanymi w 1-szej linii wyswietlacza
mozliwe jest wySwietlenie drugiej wartosci w trybie pracy
“multiplex”: przeptyw w %, przeptyw w jednostkach inzynierskich ,
maA, licznik, licznik dla kierunku “do przodu” licznik dla kierunku
“do tytu”, numer TAG urzadzenia pomiarowego lub bargraf.
wartosci wyswietlane zmieniajg sie co 10 sekund.

Patrz 1-sza linia wyswietlacza dla trybu “multiplex”.
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Menu podrzedne/Parametr

|
Submenu

Typ parametru

Z tabeli

Operating Mode

Standard
|

Flow Direction

Forward/Reverse

Direction Indic.

normal

(tadowanie danych z zewn. pam. EEPROM)

Load data from

Ext. EEPROM

(zapisa¢ dane w zewn. pam

Store data in

Ext. EEPROM

Model Number 03/99

Part Number B.10

|

TAG Number

Service-Code

Z tabeli

. EEPROM)

Z tabeli

Numeryczny

Uwagi

Wyj$s¢ z menu podrzednego Operating Mode (tryb
pracy).

Tryb pracy Standardowy/Szybki

Tryb standardowy: pomiar ciagty przeptywu

Tryb szybki: przyspieszone przetwarzanie sygnatu (szybkie
dozowanie lub pulsacje przeptywu)

Wybér kierunku przeptywu : do przodu / do tytu lub “tylko do
przodu” .

Tryb pracy wskaznika kierunku przeptywu.
Normalny/Odwrocony

Odwrocenie trybu pracy dla wskaznika kierunku przeptywu.
Normalny = do przodu, odwrdcony = do tytu

Kiedy przetwornik przeptywomierza zostanie wymieniony,
wszystkie dane sg automatycznie tadowane z zewnetrznej
pamieci EEPROM kiedy wiaczone zostanie zasilanie. Dostepne
jest rowniez polecenie zapisania wszystkich danych w
zewnetrznej pamigci EEPROM.

Po pierwszym uruchomieniu nastawy parametréw powinny by¢
zapisane w zewnetrznej pamieci EEPROM.

Wyswietlana jest data i numer wersji oprogrmowania ktore jest
uzywane, np:

03/99 = data wypuszczenia oprogramowania na rynek

B.10 = numer wersji

Alfanumeryczny numer TAG urzadzenia sktadajacy sie z
maksymalnie 16 znakéw, w tym z liter duzych i matych; moze by¢
wprowadzony aby zidentyfikowa¢ miejsce zainstalowania
przeptywomierza. Dla komunikacji via protok6t HART numer TAG
moze mie¢ masymalnie 8 znakow. Wszystkie mate litery sg
réwniez automatycznie zamieniane na duze litery. .

Kod serwisowy

Tylko dla serwisantow ABB Automation.
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4.1
4.2
43
4.31
4.4
4.5

4.6
4.7

4.8
4.9
4.10
4.1
412
4.12.1
4.12.2

4123

4.12.31
4.12.3.2
4.12.3.3
4.13
4.13.1
4.13.2.

4.13.3
4.14
4.14.1
4.14.11
4.14.1.2
4.14.1.3
41414
4.14.1.5
4.14.1.6
4.141.7
4.14.2
4.14.21
4.14.2.2
4.14.2.3

4.14.2.4
4.15

4.15.1
4.15.2

4.16 Submenu “Data Link” (menu podrzedne “tacze danych”)

Wprowadzanie parametréow

Program Protection (ochrona programu)
Language (jezyk)

Submenu Primary (menu podrzedne “czujnik”)
Qmaxpn dla rozmiaru przeptywomierza przy 10 m/s
Qmax

Pulse Factor Forward and Reverse (wspotczynnik
impulsu dla przeptywu “do przodu” i “do tytu”
Pulse Width (szeroko$¢ impulsu)

Low Flow Cutoff (warto$¢ odciecia dla niskiego
przeptywu)

Damping (ttumienie)

Filter (Noise Reduction) (filtr - redukcja zaktocen)
Density (gestos¢)

System Zero (zerowanie)

Submenu "Units" (menu podrzedne “Jednostki”)
Units Qmax (jednostki dla Qmax)

Units Flow Totalizer (jednostki dla licznika
przeptywu)

User Programmable Units (jednostki zaprogramo-
wane przez uzytkownika)

Units Factor (wspotczynnik jednostki)

Unit Name (nazwa jednostki)

Programmable Units (jednostki programowalne)
Submenu Alarm (menu podrzedne “Alarm”)

Error Register (rejestr btedow)

Setting the MAX-Alarm (ustawianie progu dla alar-
mu wysokiego)

Setting the MIN-Alarm (ustawianie progu dla alarmu
niskiego)

Submenu "Programmable In/Output" (menu
podrzedne “Programowane wejscie / wyjscie)
Contact Output Terminals P7/G2 (zaciski wyjscia
stykowego P7/G2)

General Alarm (alarm ogélny)

Empty Pipe (pusta rura pomiarowa przeptywom.)
Forward/Reverse Direction Signal (sygnat kierunku
przeptywu “do przodu / do tytu”)

No Function (brak funkciji)

MAX-Alarm (alarm maksimum)

MIN-Alarm (alarm minimum)

MAX/MIN-Alarm (alarm maksimum / minimum)
Terminals X1/G2 (zaciski X1 /G2)

External Zero Return (zewnetrzne wymuszenie
zera)

External Totalizer Reset (zewnetrzne resetowanie
licznika )

External Totalizer Stop (zewnetrzne zatrzymanie
licznika)

No Function (brak funkciji)

Submenu "Current Output" (menu podrzedne
“Wyjscie pradowe”)

Current Output (wyjscie pradowe)

lout at Alarm (lout przy alarmie)

4.16.1 Communication (komunikacja)
4.16.2 Instrument Address (adres urzadzenia pomiarowego)
4.16.3 Baudrate (predkos¢ transmisji w Baudach)

417

Submenu "Function Test" (menu podrzedne “test
dziatania)

4.18

4.18.1
4.18.2

4.18.3

4.18.4
4.18.5

4.19
4.191

4.19.2

4.19.2.

4.19.2.

4.20

4.20.1
4.20.2
4.20.3

4.20.4

4.21
4.211

4.21.2
4.21.3

4.22
4.23
4.24

4.25
4.26
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Submenu "Empty Pipe Detector" (menu podrzedne
“czujnik pustej rury pomiarowej przeptywomierza”)
Detector on/off (czujnik wt./wyt.)
Alarm "Empty Pipe" (alarm “pusta rura pomiarowa
przeptywomierza”)
lout for Empty Pipe (lout dla pustej rury pomiarowej
przeptywomierza)
Threshold (warto$¢ progowa)
Adjust "Empty Pipe Detector" (regulacja “czujnik
pustej rury pomiarowej przeptywomierza”)
Submenu "Totalizer" (menu p. “licznik”)
Reset Totalizer and Overflow Values Fwd., Rev.
(resetowanie licznika i warto$ci przepetnienia dla
przeptywu do przodu i do tytu)
Totalizer Function (tryb pracy licznika)
1 Totalizer Function Standard (tryb pracy licznika
standardowy)
2 Totalizer Function Difference Totalizer (tryb pracy lic-
znika réznicowy)
Submenu "Display" (menu p. “wyswietlacz”)
Display 1st Line (1-sza linia wy$wietlacza)
Display 2nd Line (2-ga linia wySwietlacza)
1st Display Line Multiplex (1-sza linia wy$wietlacza,
tryb multiplex)
2nd Display Line Multiplex (2-ga linia wy$Swietlacza,
tryb multiplex)
Submenu "Operating Mode" (menu p. “tryb pracy”)
Operating Mode "Standard/Fast" (tryb pracy
standardowy / szybki)
Flow Direction (kierunek przeptywu)
Flow Direction Indicators (wskazniki kierunku
przeptywu)
Load Data from External EEPROM (zatadowac¢ dane
z zewnetrznej pamigeci EEPROM)
Store Data in External EEPROM (zapisa¢ dane w
zewnetrznej pamieci EEPROM)
Software Version (wersja oprogramowania)
TAG-Number (numer TAG urzgdzenia)
Service Code Number (serwisowy numer kodowy)

Ochrona programu

Parametry mogg by¢ zmienione po zatgczeniu zasilania tylko
gdy zostanie wytgczona ochrona programu. Wytgczenie ochro-
ny programu mozna wykonac przy pomocy jednej z dwu proce-

dur:

1. Jezeli kod dostepu dla ochrony programu (Program Pro-
tection Code = PP-Code) jest ustawiony na “0” (ustawie-
nie fabryczne), wtedy ochrona programu moze by¢
wytgczona przez wcisniecie klawisza ENTER.

2. Jezeli kod dostepu dla ochrony programu jest ustawiony
na dowolng inng niz “0” warto$¢ z zakresu 1-255, wtedy
kod ten musi by¢ wprowadzony zanim bedzie mozliwe
wylgczenie ochrony programu. Po wytgczeniu ochrony
programu jest rbwniez mozliwa zmiana kodu dostepu dla
ochrony programu.
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Prog. Prot. Code

Ze wzgledow bezpieczenstwa stary kod dostepu dla ochrony
programu musi by¢ wprowadzony po wcisnigciu klawisza
ENTER zanim bedzie mozliwa jego zmiana na nowy kod.

Old PP-Code?

Po wprowadzeniu starego kodu dostepu do ochrony programu
wcisng¢ klawisz ENTER.

New PP-Code:

Wprowadzi¢ nowy kod dostepu dla ochrony programu z zakre-
su 1 -255 i zakceptowac go wciskajgc ENTER. Od tej chwili
obowigzuje nowy kod dostepu dla ochrony programu umozli-
wiajacy jej wytgczenie.

Uwaga:

Podczas wprowadzania danych wartosci wprowadzane
sg sprawdzane pod katem ich poprawnosci i jezeli to ko-
nieczne, sg one odrzucane i pojawia sie odpowiedni ko-
munikat. .

42 Jezyk

Parametr z tabeli
Mozliwe jest wybranie jednego z dziewieciu dostepnych
jezykdéw do wyswietlania tekstu na wyswietlaczu. Pozgdany
jezyk moze by¢ wybrany przy pomocy klawiszy strzatek.

Language

English

Sa dostepne nastepujace jezyki:

Jezyk:
niemiecki, angielski , francuski, wioski, hiszpanski, finski,
holenderski, dunski, szwedzki.

Dla opcji z komunikacjg via protokét HART Protocol sg dostep-
ne tylko nastepujace jezyki niemiecki, angielski , francuski,
wioski, hiszpanski.

4.3 Menu podrzedne “Primary” (czujnik)

Primary

To menu podrzedne zawiera rozne parametry charakterystyc-
zne dla czujnika przeptywomierza, w tym rozmiar przeptywo-
mierza. Parametry te nie mogg by¢ zmienione. W skifad tych
parametréow wchodzg : Meter Size, Span Cs, Zero Cz, Short
Model Number oraz Order Number. Dane wyrazane tymi
parametrami sg rowniez wybite na tabliczce znamionowej
czujnika przeptywomierza i muszg one by¢ identyczne jak
odpowiadajgce im parametry.

431 Q. axpN dla rozmiaru przeptywomierza przy

predkosci przeptywu 10 m/s

Qmaxpn Jjest to maksymalny przeptyw dla danego rozmiaru
przeptywomierza i odpowiada on predkosci przeptywu 10 m/s.
Qmaxpn Jjest ustawiane automatycznie na podstawie wybra-
nego rozmiaru czujnika przeptywomierza.

4.4 Qmax
Parametr numeryczny
Qmax
20000  m3min |

Krancowa warto$¢ zakresu przeptywu Qmax stosuje sie dla obu
kierunkéw przeptywu. Warto$¢ ta moze by¢ wybrana z prze-
dziatu pomiedzy 0.05 Qnax pn @ 1.0 Qrax DN-

Wybbér jest dokonywany przy pomocy klawiszy STEP oraz
DATA. Jednostki sg wybierane z poziomu menu “Units’
(jednostki).

Wartosci dla funkgji licznika sg sprawdzane w oparciu o opcje
wybrane dla wspétczynnika impulsu (z zakresu od 0,01 do
1000 impulséw / jednostke), szerokosci impulsu (z zakresu od
0.1 ms do 2000 ms), jednostek dla licznika, (n.p. ml. I. m3) lub
jednostek masy (np. g, kg, t) wraz ze wspotczynnikiem korekc;ji
gestosci.
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Jezeli ktorykolwiek z tych parametréw zostanie zmieniony,
uzyskana w rezultacie szerokos¢ impulsu nie moze przekra-
czac 50% okresu dla czestotliwosci wyjscia przy przeptywie na
poziomie 100% (wspotczynnik wt. / wyt. 1:1). Jezeli szeroko$¢
impulsu jest wieksza, zostanie ona automatycznie zredukowa-
na do wartosci odpowiadajgcej 50% okresu i pojawi sie na-
stepujacy komunikat:

Warning! New

Pulse Width

Jezeli czestotliwo$¢ wyjsciowa jest zbyt niska, pojawia sie nas-
tepujacy komunikat :

Error 41

Freq. < 0.00016 Hz

Jezeli czestotliwo$¢ wyjsciowa jest zbyt wysoka, pojawia sie
nastepujgcy komunikat :

Error 40

Freq.>5k Hz

4.5 Wspdtczynnik impulsowy dla przeptywu do
przodu i do tytu
Parametr numeryczny
Wspétczynnik impulsowy odpowiada liczbie impulséw na jedng
pomierzong jednostke przeptywu dla zewnetrznych zaciskéw

wyjsciowych V8/V9 lub zaciskéw Ux/V8 dla wewnetrznego
licznika przeptywu.

Pulse Factor

Jezeli wspotczynnik impulsowy zostanie zmieniony, wartos¢
podawana przez licznik jest nadal podawana w wybranych wc-
zesniej jednostkach. Wspoétczynnik impulsowy moze byé
ustawiony w zakresie od 0,001 do 1000 impulséw na jednostke
przeptywu. Wprowadzany wspétczynnik impulsowy jest
sprawdzany w oparciu o opcje wybrane dla zakresu przeptywu,
szerokosci impulsu (z zakresu od 0.1 ms do 2000 ms), jed-
nostek dla licznika, (n.p. ml. I. m3) lub jednostek masy (np. g,
kg, t) wraz ze wspotczynnikiem korekcji gestosci. Jezeli
ktorykolwiek z tych parametréw zostanie zmieniony, uzyskana

w rezultacie szeroko$¢ impulsu nie moze przekracza¢ 50%
okresu dla czestotliwosci wyjscia przy przeptywie na poziomie
100% (wspotczynnik wt. / wyt. 1:1). Jezeli szerokosé impulsu
jest wieksza, zostanie ona automatycznie zredukoiwana do
wartosci odpowiadajacej 50% okresu i pojawi sie nastepujacy
komunikat:

Warning! New

Pulse Width

zeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest zbyt niska, pojawia sie nas-
tepujacy komunikat :

Error 41

Freq. < 0.00016 Hz

4.6 Szerokos¢ impulsu (Pulse Width)
Parametr numeryczny

Szerokos¢ impulsu (dtugo$¢ poszczegoinych impulsow) dla
skalowanego wyjscia impulsowego moze by¢ ustawiona w
zakresie od 0,1 ms do 2000 ms. ze wzgledoéw technicznych sz-
erokos¢ impulsu jest zawsze wielokrotnoscig wartosci

0,032 ms. Z jednej strony szeroko$¢ impulsu musi by¢ na tyle
mata, aby przy maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej (maksy-
malny przeptyw 130% = 5 kHz) nie dochodzito do naktadania
sie impulséw, z drugiej strony szeroko$¢ impulsu musi by¢ na
tyle duza, aby impulsy wywotywaty odpowiedz dowolnych
urzadzen i oprzyrzgdowania (SPC) przytgczonego do wyjscia
impulsowego.

Przyktad:

Przeptyw = 100 I/min (Qmax = 100 %, warto$¢ krancowa zakre-
Su przeptywu)

Licznik = impulsy / litr

— 100impulsy/min _
f 60 1.666 Hz

i aby uwzgledni¢ przypadek gdy krancowa warto$¢ zakresu
przeptywu jest przekroczona o 30%:

f = 1,666Hz - 1,3=2.166 Hz (1/s)

Wspotczynnik WE/Wyt. = 1:1 (szeroko$¢ dla impulsu wt. = szer
dla impulsu wyt.)
1
7

t, = ——
2,166s

o -0,5=230 ms
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Bytoby réwniez mozliwe ustawienie dowolnej wartosci
< 230 ms. Liczniki wymagajg zwykle aby szerokos¢
impulsu byta > 30 ms.

Pulse Width

Przetwornik sprawdza automatycznie nastawy dla szerokosci
impulsu. Jezeli nastawy te przekraczajg wartosci graniczne,
nowa szerokos¢ impulsu nie zostaje zaakceptowana i pojawia
sie nastepujgcy komunikat:

Error 46

Entry too large

4.6.1 Wyjscie impulsowe - informacje
uzupetniajace

Kiedy do wyjscia przytacza sie licznik aktywny lub pasywny
nalezy wzig¢ pod uwage dopuszczalny prad oraz wartosci
graniczne dla czestotliwosci impulséw.

Przyktady:

Do wyjscia ma by¢ przytaczony licznik elektromechaniczny
24 V.

Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa nie moze przekraczac
4 Hz, t.j. dozwolone sg maksymalnie 4 impulsy na sekunde
(£ 14400 impulsy / godzine) co daje szeroko$¢ impulsu

< 50 ms. Przez rezystancje licznika moze poptyng¢ prad
mieszczacy sie w zakresie od 20 mA do 150 mA. Impuls 24 V
zmniejsza sie wyktadniczo pod obcigzeniem, t.j. przy napigciu
16 V szerokos¢ impulsu jest Tqgy < 25 ms dla parametru
ustawiajgcego szeroko$¢ impulsu <50 ms i dla wspotczynnika
impulsu WEL/Wyt. > 1:4 (Ton:Togg)-

24

16 V-1

Rys. 14:

Tiey = T2-T1 (< 25 ms)
Torr = T4 - T3R = 24 F/I
=20 mA - 150 mA

TPuIse =T3-T1 (TON <50 mS)

Do wyjscia ma by¢ przytaczony licznik pasywny 24 V :

Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa wynosi 5 kHz.

24 V-

16 V-

R e e B
ov t

Rys. 15:

Napiecie
0V<U £ 2V
16VUy<s 24V

Prad
2mA<I< 20 mA

4.7 Wartosc¢ odciecia dla niskiego przeptywu (Low
Flow Cutoff)
Parametry numeryczne

Warto$¢ odciecia dla niskiego przeptywu moze zostac ustawio-
na w zakresie od 0 do 10,0% krancowej wartosci zakresu
przeptywu. W przedziale pomiedzy przeptywem zerowym a
ustawiong wartoscig odciecia dla niskiego przeptywu
przeptyw nie jest integrowany (catkowany) - wyjscie prgdowe
jest w tym czasie ustawione na wartoS¢ zerowa. Limit odciecia
dla niskiego przeptywu obejmuje histereze o wartosci 1%.

Low Flow Cutoff

4.8 Tiumienie (Damping)
Parametry numeryczne

Ttumienie moze by¢ ustawione w zakresie od 0.5 s do
99,9999 s.Parametr ten odpowiada czasowi , w ktérym sygnat
wyjécia osiggnie 99 % swojej wartosci koncowej w odpowiedzi
na skokowg zmiane przeptywu. Odnosi sie to do wartosci
wys$wietlanych na wyswietlaczu i dla wyjscia pradowego.

Damping

10.0000 s
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4.9 Filtr - redukcja zaktécen
Parametr z tabeli

Przetwornik przeptywomierza zawiera filtr cyfrowy, przydatny
zwlaszcza gdy ma sie do czynienia z sygnatami przeptywu pul-
sujgcymi lub zawierajgcymi zaktécenia. Filtr ten “wygtadza”
wskazania wy$wietlacza i sygnat na wyj$ciu pradowym. Kiedy
filtr jest zataczony, mozna zredukowac ustawiong odpowiednim
parametrem warto$¢ tlumienia - nie ma to wptywu na czas
odpowiedzi przetwornika.

Tryb pracy filtra jest wybierany z poziomu menu “Filter’ (filtr)
przy pomocy klawiszy STEP i DATA i filtr jest zatgczany przez
wcisniecie ENTER. Filtr jest aktywny, jezeli ustawiony czas
ttumienia jest > 2,4 s. Dla opcji komunikacjg via protokot HART
nie wystepuje zwigzek pomiedzy nastawami dla filtra i dla
ttumienia.

Redukcja zaktécen

% Sygnat zakiocen 2 min

_M

A

<

Filtr wytaczony Filtr wiaczony Czas

Rys. 16:  Redukcja zaktocen

Na rysunku powyzej pokazano sygnat wyjsciowy przetwornika
przy filtrze wylgczonym i zataczonym .

4.10 Gestosc (Density)
Parametr numeryczny

Kiedy wskazania przeptywu na wyswietlaczu oraz sumowanie
przeptywu przez licznik majg by¢ w jednostkach masy np. w
gramach, kilogramach, tonach, funtach czy tonach
amerykanskich, dla potrzeb przeliczania mozna wprowadzi¢
statg wartos¢ gestosci. wspotczynnik konwersji na przeptyw
masowy moze by¢ ustawiony w zakresie od 0,01 g/cm3 do
5,00000 g/cm? .

Density

411 Zerowanie (System Zero)
Parametry numeryczne

Po zakonczeniu instalacji przeptywomierza nalezy dokonaé
kalibracji zera dla jego przetwornika. Oznacza to, ze przeptyw
ma by¢ zredukowany do zera. Kalibracja ta moze by¢ wyko-
nana automatycznie przez przetwornik ale zero moze by¢
réwniez ustawione recznie.

Wartos¢ zero jest ustawiona dla 0 Hz kiedy zostanie wcisniety
klawisz C/CE. Nastgpnie mozna wprowadzi¢ jako warto$¢ ko-
rygujaca pomierzong wartos¢ czestotliwosci wyjsciowe;.
Wybraé parametr “System Zero” (zero systemowe) i wcisng¢
ENTER.

Ze wzgledow bezpieczenstwa pojawia sie nastepujgcy komu-
nikat:

System Zero

Wybdr sposobu kalibracji zera (recznie lub automatycznie) jest
dokonywany przy pomocy klawiszy STEP lub DATA .
Przetwornik inicjuje automatyczng procedure kalibracji zera po
wcisnieciu klawisza ENTER. Na wys$wietlaczu ma miejsce
odliczanie od 255 do 0. Procedura kalibrac;ji jest powtarzana
czterokrotnie. Ostatecznie ustawiona warto$¢ zero musi
miesci¢ sie w limicie ustawionym w przetworniku
wynoszacym = 50 Hz. Jezeli ustawiona wartos¢ zera jest poza
tym limitem, kalibracja zera nie jest zakoriczona. Wartos¢ dla
zera skalibrowana (automatycznie - pt.) przez przetwornik jest
pokazywana w 2-giej linii wy$wietlacza.

4.12 Menu podrzedne “Jednostki” (Units)

W tym menu podrzednym znajdujg sie nastepujace parametry:
« Jednostki inzynierskie Qmax
+ Jednostki inzynierskie Qmax

« Jednostki inzynierskie ze wspoétczynnikiem jednostki, pro-
gramowalne przez uzytkownika.

* Nazwa jednostki, programowalna przez uzytkownika

» Jednostki programowalne, z korekcjg gestosci i bez tej ko-
rekcji.
Ostatnie trzy parametry sg wymagane dla kazdej nowej jed-
nostki zdefiniowanej (zaprogramowanej) przez uzytkownika,
ktéra nie jest zawarta w oprogramowaniu przetwornika ani tez
w tabeli w paragrafie 4.12.1 niniejszego Podrecznika. Kiedy
uzywa sie tej funkcji, ustawiona fabrycznie jednostka “kgal”
zostaje wyczyszczona.

Submenu

4.12.1 Jednostki dla Qmax

Parametr z tabeli
Jednostki podane w tabeli ponizej moga by¢ wybrane przy po-
mocy klawiszy STEP i DATA a nastepnie zatwierdzone przez
wcisniecie ENTER.
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| Unis  Qmax | Units Totalizer
I/s B _m?)_ _____________
Jednostki Jednostki: ml, MI, Ib, uton, kgal, I, hl, m3, igal, gal, mgal,bbl,
Liter Is
(Litry) 1/min bls, kg‘ tg
I/h
Hectoliter hils Jednostki inzynierskie wybrane dla wskazan licznika sg
(Hektolitry) hi/min sprawdzane przez przetwornik w funkcji zakresu przeptywu,
- h'/gh wspotczynnika impulsu (zakres od 0,01 do 1000 impulséw /
?,\;I’gt'rcy“;fgcienne) mﬁqin jednostke,), szerokosci impulsu (zakres c?d_O.? ms do 2000 ms)
m3h oraz wspoétczynnika korekcyjnego gestosci kiedy wybrane zos-
m°/d taty jednostki masy (g, kg, t). Jezeli jakikolwiek z tych
IrCT;pleriaI gallpr; ) ipgs parametrow zostat zmieniony, szeroko$¢ impulsu nadal nie
(Galony angielske) :gghm moze przekroczy¢ 50% okresu dla czestotliwosci wyjsciowej
igpd przy przeptywie 100% (wspdtczynnik impulsu Wt/Wyt. = 1:1).
U.S. million gallons per day mgd Jezeli szeroko$¢ impulsu jest wieksza niz wyzej podana
(Miliony galonéw amer. na dzieri) wartos¢ graniczna, zostanie ona automatycznie zredukowana
U.S. gallon gpm f &ni ; A [ H
(Galony amerykafiski) ot so tej v.vlfr:_osm granicznej i pojawi sie nastepujacy
Barrels, Brewery bbl/s omunikat:
(Barytki browarnicze) bbl/min
bbl/h
Barrels, Petrochemical bls/day
(Barytki petrochemiczne) bls/min Warning! New
bsh | | L - - >
bbl/d Pulse Width
Kilogram kgls
(Kilogramy) kg/min
kg/h
kg/d
Ton ts Jezeli czestotliwo$¢ wyjsciowa jest zbyt wysoka pojawi sie
(Tony) tjmin nastepujacy komunikat:
t/h
t/d
Gram als
G /mi
(Gramy) g,hm'“ Error 40
Milliliter ml/s B T:r; ugn(? S 5 ;H; ********
(Mililitry) mi/min q y
mi/h
Megaliter Ml/min
(Megalitry) Mi/h
Mi/day Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest zbyt niska pojawi sie
Pound (454 g) Ibs/s ; ; .
(Funty - 454 9) Ibe/min nastepujgcy komunikat:
Ibs/h
US-Ton uton/min
(Tony amerykanskie) uton/h
Uton/day Error 41

wybrane jednostki stosujg sie do Q,,,,,pn, @Max oraz do wartosci

przepltywu chwilowego pokazywanych na wyswietlaczu kiedy
przeptyw ten jest wyswietlany w jednostkach inzynierskich.

4.12.2 Jednostki dla licznika
Parametr z tabeli

Jednostki podane w tabeli ponizej stosujg sie do wartosci
przeptywu zliczonych przez licznik, wy$wietlanych w 2-giej
linii wyswietlacza i mogg one byé wybrane przy pomocy
klawiszy STEP i DATA a nastepnie zatwierdzone przez
wcisniecie ENTER. Jednostki te moga by¢ rézne niz jednostki
wybrane dla przeptywu (Qmax)

Frequency < 0.00016 Hz

4.12.3 Jednostki programowalne uzytkownika

Przy pomocy tej funkcji mozliwe jest zaprogramowanie
(zdefiniowanie) w przetworniku dowolnej pozadanej jednostki
przeptywu. Funkcja ta zawiera nastepujgce parametry:

a) Wspétczynnik jednostki

b) Nazwa jednostki

c¢) Programowalne jednostki z gestoscig / bez gestosci
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Uwaga:

Wprowadzenie wartosci parametréw a), b) i c) jest ko-
nieczne tylko jezeli pozgdana jednostka inzynierska
przeptywu nie jest podana w tabeli jednostek zapisanej
w pamieci przetwornika.

4.12.3.1 Wspditczynnik jednostki (Units Factor)
Parametr numeryczny

Warto$¢ tego parametru odpowiada ilosci litrbw w nowej jed-

nostce definiowanej przez uzytkownika W przyktadzie pokaza-

no “kilogalon amerykanski” kgal = 3785.41 litrow.

Units Factor

3785.41 Liter

4.12.3.2 Nazwa jednostki (Unit Name)
Parametr z tabeli

Wyboru dokonuje si¢ przy pomocy klawiszy STEP i DATA.
Nalezy przewija¢ przez alfabet przy pomocy klawisza DATA. Na
poczatku pojawiajg sie mate litery, a nastepnie duze litery.
Wcisniecie klawisza STEP zatwierdza litere i przenosi kursor o
jeden krok. Nazwa jednostki definiowanej przez uzytkownika
moze sktada¢ sie maksymalnie z czterech liter.

Rejestr btedow (4.13.1)
MAX-Alarm (alarm maximum) (4.13.2)
MIN-Alarm (alarm minimum) (4.13.3)

Submenu

4.13.1 Rejestr bledoéw (Error register)

W rejestrze tym sg zapisywane wszystkie wykryte btedy (btedy
o kodach od 0do 9, iod A do C). Bledy te pozostajg zapisane
w pamigci az do momentu recznego zresetowania rejestru
bteddéw (przy pomocy klawisza ENTER). W przyktadzie ponizej
od ostatniego resetowania zostaty zapisane nastepujgce btedy
; bfad 0 (pusta rura pomiarowa) oraz btad 3 (przeptyw > 130%).

Error Register

Po wcisnieciu klawisza ENTER pojawia sie nastepujacy komu-
nikat:

Unit Name

kgal /s /min /h

Reset: ENTER

Help Text: STEP

Dla wprowadzonej (zdefiniowanej) jednostki inzynierskiej
przeptywu moga by¢ wybrane jednostki czasu takie jak /s, /min
i/h
4.12.3.3 Jednostki programowalne (Programmable
Units)
Parametr z tabeli
Funkcja ta jest uzywana do sygnalizacji czy jednostki pro-

gramowane przez uzytkownika sg jednostkami masy (z gesto-
§cig pltynu) czy tez jednostkami objetosci (bez gestosci).

Prog. Units

without Density

413 Menu podrzedne “Alarm”
Parametr z tabeli

Funkcje zawarte w tym menu wybiera sig przy pomocy klawiszy
STEP i DATA. a nastepnie zatwierdza wciskajgc ENTER.

Po wecisnigciu ENTER rejestr bledéw zostaje wyczyszczony.

Error Register

Aby uzyskac¢ dostep do tekstu pomocy opisujgcego tekstowo
kazdy z kodow btedu nalezy wcisng¢ klawisz STEP.

Empty Pipe

Btad 0 = pusta rura pomiarowa
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Urefn too large

Btad 8 = zbyt duze ujemne napiecie odniesienia
Wyijscie z tekstu pomocy realizuje sig przez wcisniecie klawisza
CICE.

4.13.2 Ustawianie wartosci parametru “MAX-Alarm”
(alarm maksimum)

MAX-Alarm

Warto$¢ parametru “MAX-Alarm” moze by¢ ustawiona w
zakresie od 0% do 130%, z krokiem 1%. Odnosi sie ona tak do
przeptywu w kierunku “do przodu” jak i “do tytu”.

Kiedy ustawi sie pozgdang wartos¢ dla parametru “MAX-
Alarm”, odpowiedni styk zostaje uaktywniony kiedy przeptyw
przekroczy ustawiong warto$¢ graniczng (limit). Jezeli to
nastgpi, na wyswietlaczu pojawi sie migajgca strzatka skierow-
ana do gory (jak ponizej).

— » F -;::- 115.67 %

6789.12 |

Warto$¢ parametru “MAX-Alarm” =110 %

Dla przeptywow > 110% w 1-szej linii wyswietlacza obok
strzatki wskazujgcej kierunek przeptywu pojawia sie migajgca
strzatka skierowana do gory. Jezeli ustawiona warto$¢
parametru “MAX-Alarm” wynosi 0%, opcja ta jest wylaczona i
na wyswietlaczu nie pojawia si¢ alarmowa strzatka sygnaliza-
cyjna po przekroczeniu przez przeptyw tej wartosci.

4.13.3 Ustawianie wartosci parametru “MIN-Alarm”
(alarm minimum)

MIN-Alarm

Warto$¢ parametru “MIN-Alarm” moze by¢ ustawiona w
zakresie od 0% do 130%, z krokiem 1%. Odnosi sie ona tak do
przeptywu w kierunku “do przodu” jak i “do tytu”.

Uwaga:

Wartosci parametréw MAX-Alarm oraz MIN-Alarm
obejmuja histereze wynoszaca 1 %.

Kiedy ustawi sie pozgdang warto$¢ dla parametru “MIN-Alarm”,
odpowiedni styk zostaje uaktywniony kiedy przeptyw spadnie
ponizej ustawionej wartosci granicznej. Jezeli to nastapi, na
wyswietlaczu pojawi sie migajgca strzatka skierowana do dotu
(jak ponizej).

12345.21

Warto$¢ parametru “MIN-Alarm” =10 %

Dla przeptywow < 10 % w 1-szej linii wyswietlacza obok strzatki
wskazujgcej kierunek przeptywu pojawia sie migajgca strzatka
skierowana do dotu. Jezeli ustawiona wartos¢ parametru
“MIN-Alarm” wynosi 0%, opcja ta jest wytaczona i na wyswiet-
laczu nie pojawia sie alarmowa strzatka sygnalizacyjna po
spadku przeptywu ponizej tej wartosci.

4.14 Menu podrzedne “Programowalne wejscia /
wyjscia (Prog. In-/Output)
Parametr z tabeli

W tym menu podrzednym mozna zaprogramowac rézne
funkcje wejscia i wyjscia dla stykéw P7/G2 lub X1/G2.
Funkcje wyjscia:styki P7/G2

Funkcje wejscia:styki X1/G2.

Dla opcji z komunikacjg Profibus styki wejscia (X1/G2) nie sg
dostepne i funkcje wyjscia sg przypisane do stykow Ux/P7.

4.14.1 Styki P7, G2 wyjscia stykowego
(styki Ux, P7 dla kom. Profibus)

Ponizej wyliczono funkcje ktore moga by¢ przypisane do
stykow P7, G2 wyjscia stykowego :

Alarm ogéiny (btedy 0-9, A, B) (4.14.1.1)*
Pusta rura pomiarowa (4.14.1.2)*
Sygnat kierunku przeptywu “DP / “DT”  (4.14.1.3)
Brak funkgc;ji (4.14.1.4)
MAX-Alarm (4.14.1.5)*
MIN-Alarm (4.14.1.6)*
MAX/MIN-Alarm (4.14.1.7)*
A Ostrzezenie

*) Styk moze by¢ skonfigurowany jako normalnieotwarty
(NO) lub normalnie zamkniety (NZ) - wybér przy po-
mocy klawiszy STEP/DATA .

Funkcja “normalnie otwarty” t.j. styk otwiera sie gdy
zostanie uaktywniony.

Funkcja “normalnie zamkniety” , t.j. styk zamyka sie
gdy zostanie uaktywniony.

]
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4.14.1.1 Alarm ogéiny (Btedy od 0 do 9, A, B)
Parametr z tabeli

4.14.1.5 MAX-Alarm
Parametr z tabeli

Terminals P7/G2

General Alarm

Terminals P7/G2

MAX-Alarm

Wszystkie wykryte btedy (btedy od 0 do 9, A, B) sg sygnalizow-
ane na stykach. Podczas trwania warunkéw btedu (t.j. gdy btad
jest aktywny - pt.) styki P7, G2 (dla komunikacji Profibus styki

Ux, P7) sg uaktywnione, w tym przypadku otwarte.

4.14.1.2 Pusta rura pomiarowa (Empty Pipe)
Parametr z tabeli

Kiedy jest zatgczony parametr “czujnik pustej rury pomiarowej”
(Empty Pipe Detector) (paragraf 4.18.1) wyjScie pragdowe
zostaje ustawione na 3.8 mA, 0 % lub 100 % kiedy zostanie
wykryte ze jest pusta rura pomiarowa i zatrzymane zostanie
sumowanie przeptywu. Zostaje uaktywniony styk przypisany do
alarmu dla pustej rury pomiarowe;j i pojawi sie komunikat “pus-
ta rura pomiarowa” (Empty Pipe) oraz “btad 0” (Error 0).

Terminals P7/G2

Empty Pipe

4.14.1.3 Sygnat kierunku przeptywu
“do przodu”/’do tytu
Parametr z tabeli

Terminals P7/G2

F/R-Signal

Kierunek przeptywu “do przodu” lub “do tytu” jest wskazywany
przez strzatke na wyswietlaczu oraz sygnalizowany poprzez
styki P7, G2 (dla komunikacji Profibus styki Ux, P7 ).

4.14.1.4 Brak funkcji

Terminals P7/G2

No Function

kiedy wybierze sie opcje “brak funkgji ("No Function), na
stykach P7, G2 (dla komunikacji Profibus na stykach Ux, P7)
nie pojawia sie zaden sygnat.

Kiedy wybierze sie te funkcje wyjscia, na stykach pojawia sie
sygnat kiedy przeptyw przekroczy ustawiong wartos¢ paramet-
ru MAX-Alarm (w tym przypadku styki sie otwierajg) - patrz
paragraf 4.13.2.

4.14.1.6 MIN-Alarm
Parametr z tabeli

Terminals P7/G2

MIN-Alarm

Kiedy wybierze sie te funkcje wyjscia, na stykach pojawia sie
sygnat kiedy przeptyw spadnie ponizej ustawionej wartosci
parametru MIN-Alarm (w tym przypadku styki sie zamykajq) -
patrz paragraf 4.13.3.

4.14.1.7 MAX/MIN-Alarm
Parametr z tabeli

Terminals P7/G2

MAX/MIN- Alarm

Kiedy wybierze sie funkcje MAX/MIN-Alarm, na stykach P7, G2
(lub Ux, P7 dla kom. Profibus) pojawia sie sygnat kiedy
przeptyw znajdzie sie poza limitem okreslonym warto$ciami
granicznymi MIN-Alarm oraz MAX-Alarm, tzn. kiedy przeptyw
jest wiekszy niz ustawiona wartos¢ MAX-Alarm lub mniejszy niz
wartos¢ MIN-Alarm.

W tym trybie jest rowniez mozliwa sygnalizacja gdy przeptyw
mieéci sie w granicach okreslonych przez ustawione warto$ci
MAX-Alarm i MIN-Alarm. Przy takiej konfiguracji warto$¢ dla
MAX-Alarm musi by¢ ustawiona mniejsza niz warto$c¢ dla
MIN-Alarm. Kiedy przeptyw jest w przedziale wyznaczonym
przez te dwa parametry, jest to sygnalizowane na wy$wietlaczu
oraz sygnatem podawanym na styki P7, G2 (lub Ux, P7 dla ko-
munikacji Profibus).

6789.121
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MAX-Alarm= 20 %

MIN-Alarm= 80 %

Podwdjna migajgca strzatka na wyswietlaczu wskazuje ze
przeptyw biezacy jest pomiedzy 20% a 80%.

4.14.2 Styki X1/G2 (niedostepne dla kom. Profibus)
Funkcje jakie moga by¢ przypisane do styku wejscia mozna
wybrac przy pomocy klawiszy STEP/DATA :

Zewnetrzne wymuszanie zera

+ Zewnetrzne resetowanie licznika

* Zewnetrzne zatrzymanie licznika (funkcja niedostepna dla
komunikacji via protokdt HART)

» Brak funkg;ji
Funkcje te nie sg dostepne dla komunikac;ji via Profibus.

4.14.2.1 Zewnetrzne wymuszanie zera
Parametr z tabeli

Terminals X1/G2

Ext. Zero Return

Ta funkcja wejscia moze by¢ wybrana dla stykow X1/G2 aby
umozliwi¢ wytgczenie wyjs¢ (pradowego i impulsowego) kiedy
przeptywomierz jest pusty lub podczas cyklu czyszczenia
przeptywomierza.

4.14.2.2 Zewnetrzne resetowanie licznika
Parametr z tabeli

Terminals X1/G2

Totalizer reset

Styki wejscia X1/G2 mogag by¢ wykorzystane do zresetowania
licznika przeptywu w kierunku “do przodu” lub “do tytu” oraz
licznika przepetnien (funkcja ta nie jest dostepna dla komuni-
kacji via Profibus).

4.14.2.3 Zewnetrzne zatrzymanie licznika

Terminals X1/G2

ext. Total. Stop

Kiedy wejscie to zostanie uaktywnione, sumowanie przeptywu
przez licznik jest zatrzymane i na wyswietlaczu zamiast warto$-
ci przeptywu sumarycznego licznika pojawia sie komunikat
“Totalizer Stop” (licznik zatrzymany). Funkcja ta nie jest dostep-
na dla komunikaciji via protok6t HART.

4.14.2.4 Brak funkgcji
Parametr z tabeli
Kiedy wybierze sie te funkcje, styk wejscia jest nieaktywny .

Terminals X1/G2

No Function

4.15 Menu podrzedne “wyj$cie pradowe” (nie-
dostepne dla kom. via Profibus DP lub via
protokét ASCIl)

W menu podrzednym “wyjscie pradowe” ustawia sie nas-
tepujace parametry: zakres dla wyjscia pragdowego oraz lout
dla stanu alarmu.

Dla komunikacji via Profibus DP, mimo ze menu to jest
wys$wietlane nie ma ono zadnej funkcji poniewaz dla tej opc;ji
nie jest dostepne wyjscie prgdowe.

Submenu

Current Output

4.15.1 Zakres dla wyjscia pradowego

Parametr z tabeli
Podane ponizej opcjonalne zakresy dla wyj$cia pradowego
mogg by¢ wybrane przy pomocy klawiszy STEP i DATA . Dla
komunikacji via protokét HART zakres wyj$cia pragdowego jest
ustawiony na state na 4-20 mA i nie moze by¢ zmieniony.

Opcjonalne zakresy wyjscia pradowego
0-20mA

4 -20 mA

0-10 mA

2-10 mA

0- 5mA

0-10,10-20 mA

4-12,12-20 mA

Current Output
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4.15.2 lout w stanie alarmu

Parametr z tabeli

W stanie alarmu wyjscie stykowe moze by¢ uaktywnione przez
przetwornik, moze by¢ wyswietlony komunikat btedu na
wys$wietlaczu i sygnat wyjécia pragdowego ustawiony na statg
wartos¢. Wartosci sygnatu pradowego dla stanu alarmu
dostepne do wyboru to 3.8 mA, 0 % lub 130 % wybranego
zakresu sygnatu pradowego. Dla btedu 3 (przeptyw > 130%)
wyjcie prgdowe jest zawsze ustawiane na 130% wybranego
zakresu sygnatu prgdowego.

lout at Alarm

416 Menu podrzedne “lagcze danych” (Data Link)

W tym menu podrzednym ustawia sie protok6t komunikacii,
adres instrumentu oraz wspétczynnik szybkosci transmisji w
Baudach (tzw. Baudrate). Menu to jest widoczne tylko kiedy
zamowiono opcje z tagczem danych.

Submenu

Data Link

4.16.1 Komunikacja via Profibus PA

(dostepna jezeli przeptywomierz z tg opcjg zostat zamowiony)
Dla komunikacji via Profibus PA struktura menu bedzie nas-
tepujaca:

Communication

Profibus PA

Menu to ma charakter wytgcznie informacyjny - z poziomu tego
menu nie ma mozliwosci ustawiania parametrow. Adres
urzadzenia pomiarowedo jest 126 (ustawienie fabryczne).
adres ten moze by¢ zmieniony wykorzystujgc komunikacje via
Profibus.

4.16.2 Komunikacja via protokét HART

(dostepna jezeli przeptywomierz z tg opcjg zostat zamoéwiony)
Dla komunikaciji via protokot HART struktura menu bedzie nas-
tepujaca:

Communication

Menu to ma charakter wytgcznie informacyjny - z poziomu tego
menu nie ma mozliwosci ustawiania parametrow.

Instr. address

Dla komunikacji via protokét HART adres urzadzenia pomiar-
owegdo jest w zakresie 0-15 (tryb Multidrop dla adreséw wigk-
szych niz 0).

4.16.3 Komunikacja via Profibus DP / ASCII
(dostepna jezeli przeptywomierz z tg opcjg zostat zamodwiony)

Dla komunikacji via Profibus DP lub protokét ASCII - struktura
menu bedzie nastepujaca:

Communication

Profibus DP

Do wyboru sg nastepujgce opcje komunikacji :
Profibus DP, protokét ASCII lub protokét ASCII2w .

Slave-Adr.

Adres instrumentu dla komunikacji via Profibus DP moze by¢
ustawiony po wejsciu w to menu albo przy pomocy komunikaciji
via Profibus DP. Adres urzadzenia pomiarowego musi by¢
ustawiony przy wykorzystanu trzech cyfr (np. 065). zakres
dostepnych adreséw : 0 - 126. Fabrycznie ustawiony adres
urzgdzenia : 126.

Function

Param.-Profib. DP

Menu to ma charakter wytgcznie informacyjny - z poziomu tego
menu nie ma mozliwo$ci ustawiania parametréw. Wiecej
szczegotow podano w specjalnym podreczniku “Opis tgcza
danych dla komunikaciji via Profibus DP” .

jezeli wybierze sie komunikacje ASCII lub ASCII2w, zostanie
wys$wietlone menu “Adres urzadzenia pomiarowego” (Instr. Ad-
dress) zamiast menu “Adres urzadzenia podrzednego”

(Slave - Adr) oraz menu “Funkcja” (function). Dodatkowo dla
komunikacji ASCII lub ASCIlI2w zostanie pokazane menu
“Szybkos¢ transmisji w Baudach” (Baudrate). Jezeli do jednej
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magistrali komunikacyjnej jest przytgczonych wiele urzadzen
pomiarowych (RS485 z protokotem ASCII), kazde urzadzenie
pomiarowe musi posiada¢ swoj wiasny, rézny od innych adres.
Wchodzgc w menu “Adres urzadzenia pomiarowego” (Instr.
address) mozna ustawi¢ adres danego urzadzenia (dopuszc-
zalny zakres adreséw : 0 - 99). Ustawienie szybkosci transmisji
w Baudach wykonuje sie z poziomu menu “Szybko$¢ transmisji
w Baudach” (Baudrate) (zakres nastawow :od 110 do 28800
Baud). ASCII2w oznacza komunikacje ASCII w konfiguracji
dwuprzewodowej. Komunikacja jest wtedy w trybie
“half-duplex” (tzn. albo wysytanie albo odbieranie danych) .

4.17 Menu podrzedne “Test dziatania”
Parametr numeryczny tylko dla\ lout i Fout

Submenu

Function Test

Menu “Test dziatania” (Function Test) oferuje 13 funkcji umozli-
wiajgcych przetestowanie dziatania urzgdzenia pomia-rowego
niezaleznie od przeptywu chwilowego. W trybie “Test
dziatania” przetwornik nie jest juz w trybie “on-line” (tzn.
wyjscie prgdowe i impulsowe nie odzwierciedlajg swoimi sy-
gnatami istniejgcych w danej chwili warunkéw operacyjnych
urzadzenia pomiarowego). Poszczegoélne procedury testowe
mozna wybra¢ przy pomocy klawiszy STEP i DATA. Sg
dostepne nastepujace procedury: Igt, RAM (ASIC), NVRAM,
EPROM (Program), EEPROM, External EEPROM, styki P7/G2
(Terminals P7/G2), przetacznik S201 (niedostepna dla
pewnych wersji urzgdzenia pomiarowego), wyswietlacz (Dis-
play),wyjscie impulsowe (Pulse Output), styki X1/G2 (Termi-
nals X1/G2), symulacja (Simulation) oraz tryb testowy. Kazda
z procedur testéw dziatania moze by¢ zakonczona (zawieszo-
na) przez wciéniecie klawisza C/CE.

Wybrac lgy¢ i weisngé ENTER a nastepnie wprowadzi¢
pozgdang wartos¢ w mA (dla komunikacji via protokét HART
wprowadzi¢ wartosci w %). Monitorowa¢ wartos¢ wyjsciowa na
zaciskach “+” oraz “-” uzywajac multimetru cyfrowego (zakres
mA) albo  wykorzystujgc pomiarowe oprzyrzgdowanie proce-

sowe.

Uwaga:

Brak automatycznego powrotu do pomiaréw proceso-
wych. Zakonczy¢ procedure testowania przez
wcisniecie klawisza C/CE

Wybra¢ RAM (ASIC) i wcisng¢ ENTER. Przetwornik automaty-
cznie przeprowadzi procedure testowania pamigci RAM i
wyswietli diagnoze.

Wybra¢ NVRAM i wcisng¢ ENTER. Przetwornik automatycznie
przeprowadzi procedure testowania pamieci NVRAM i wy$wiet-
li diagnoze.

Wybra¢ EPROM (program) i wcisng¢ ENTER. Przetwornik au-
tomatycznie przeprowadzi procedure testowania pamieci
EPROM i wys$wietli diagnoze.

Wybra¢ EEPROM i wcisngé ENTER. Przetwornik automatyc-
znie przeprowadzi procedure testowania pamigeci EEPROM i
wys$wietli diagnoze.

Wybrac “styk alarmu” (Alarm Contact) i wcisng¢ ENTER. Styk
alarmu moze by¢ przetgczany na stan “WL.” i “Wyt.” przy po-
mocy klawiszy STEP i DATA. Monitorowac styki P7 i G2 przy
pomocy omomierza.

Wybra¢ styki P7/G2 i wcisng¢ ENTER. Styk alarmu moze by¢
przetgczany na stan “WL” i “Wyt.” przy pomocy klawiszy STEP
i DATA. Monitorowa¢ styki P7 i G2 przy pomocy omomierza.

Wybraé przetgcznik $201 i wcisngé ENTER. Status przetaczni-
ka S201, stan Wt./Wyt. zworek, BR 201 ...5 sg identyfikowane
przez gwiazdke (*) dla “funkcji wybranej” przez oprogramo-
wanie gdy zostat wprowadzony numer kodowy.

Wybraé “Wyjscie impusowe” ( Pulse Output) i wcisngé EN-
TER. Dla wyjscia impulsowego ma wtedy zastosowanie czes-
totliwos¢ 1 Hz z szerokoscig impulsu wynoszgcg 500 ms.

Wybra¢ “wyswietlacz” ( Display) i wcisng¢é ENTER.
Przetwornik wypisuje liczby od 0 do 9 oraz litery od A do F w
pierwszej i drugiej linii wySwietlacza. Nalezy monitorowa¢ catg,
operacje wzrokowo pod katem prawidtowosci pracy

matrycy punktowej (dot matrix) wyswietlacza .

Styk X1

Wybra¢ “Zewnetrzne przywracanie zera” ( External Zero Re-
turn) i wcisng¢ ENTER. Podac¢ napiecie 24 V DC na styki X1 i
G2, plus na styk X1. Przetwornik wskazuje Wyt./Wi.

Styk X1

Wybra¢ “Resetowanie licznika” (Totalizer Reset) i wcisngc
ENTER. Poda¢ napiecie 24 V DC na styki X1 i G2, plus na styk
X1. Przetwornik wskazuje Wt./Wyt. .

Wybra¢ “Symulacja” (**Simulation**) i wcisngé ENTER. Uzy¢
klawiszy STEP lub DATA aby zatgczy¢ lub wytgczy¢ symulacje.
Kiedy symulacja jest zatgczona, wcisngc¢ klawisz C/CE aby
powréci¢ do trybu pomiaréw procesowych. Przy pomocy klaw-
iszy STEP(+) i DATA (-) mozna ustawi¢ dowolng pozgdang war-
tos¢ przeptywu z krokiem 1%. Wartosci wyjsciowe odpowiadajg
wprowadzonej warto$ci przeptywu a w 2-giej linii wySwietlacza
pojawia sie komunikat **Simulation** na przemian z
przeptywem sumarycznym zliczanym przez licznik. Po zakonc-
zeniu programu symulacji parametr **Simulation** powinien
by¢ wytgczony.

Tryb testowy (Test Mode)
Jezeli przetwornik ma by¢ sprawdzony przy uzyciu symulatora,
parametr Test Mode musi by¢ zalgczony.

Tylko dla komunikacji via protokét HART:

Polecenie HART

W tym tesScie sg wySwietlane polecenia skierowane do prze-
twornika.
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4.18 Menu podrzedne “Czujnik pustej rury pomiar-
owej” (Empty Pipe Detector)

Jezeli poziom ptynu w rurze pomiarowej czujnika przeptywo-

mierza moze spasc¢ ponizej elektrod przy przeptywie zerowym,

wtedy funkcja "Empty Pipe Detector" moze by¢ wykorzystana

aby automatycznie wytgczy¢ wszystkie sygnaty wyjsciowe.

W menu podrzednym "Empty Pipe Detector" mozna znalez¢

wszystkie parametry jakie musza by¢ ustawione dla tej funkgiji.

Submenu

Empty Pipe Det.

4.18.1 Czujnik pustej rury pomiarowej Wt. / Wyt.
(Detector On/Off)
Parametr z tabeli
Czujnik pustej rury pomiarowej moze by¢ zatgczony lub
wytgczony przy pomocy klawiszy STEP i DATA.
Kiedy przetwornik jest zatgczony i przetwornik nie wyswietla
komunikatu alarmowego “Empty Pipe” (pusta rura pomiarowa)
kiedy faktycznie rura pomiarowa czujnika przeptywomierza jest
pusta, wtedy zachodzi koniecznosc¢ regulacji tego czujnika dla
danych warunkéw procesowych, t.j. regulacja wykonana kiedy
przeptywomierz jest petny.
Wybraé¢ parametr “ Adjust Empty Pipe Detector" (regulacja
czujnika pustej rury pomiarowej).

Empty Pipe Det.

4.18.2 Alarm pustej rury pomiarowej

(Alarm Empty Pipe)

Parametr z tabeli
Wybra¢ pozycje Wt/Wyt. przy pomocy klawiszy STEP lub
DATA i zatwierdzi¢ wciskajac ENTER. Kiedy funkcja alarmu dla
pustej rury pomiarowej jest zatgczona, w sytuacji gdy rura po-
miarowa jest pusta jest uaktywniany alarm systemowy - na
wys$wietlaczu pojawia sie komunikat . "Empty Pipe” (pusta rura
pomiarowa) oraz “Error 0" (btad 0).

Alarm Empty Pipe

4.18.3 lout przy pustej rurze pomiarowej

(lout at Empty Pipe)

Parametr z tabeli
Kiedy czujnik pustej rury pomiarowej oraz odpowiadajgcy mu
alarm sg zatgczone i rura pomiarowa jest pusta, sygnat wyjscia
pradowego zostaje ustawiony na warto$¢ 0, 2/4 mA lub 3,8 mA
i zostaje zatrzymane sumowanie impulséw. Gdy przeptyw jest
>130%, sygnat wyjscia pragdowego zostaje ustawiony na war-
tos¢ 26 mA i sumowanie jest kontynuowane. Nastepuje
uaktywnienie wyjScia alarmowego i zostajg wy$wietlone komu-
nikaty "Empty Pipe" (pusta rura pomiarowa) oraz "Error 0"
(btad 0).
Pozgdana wartos¢ sygnatu wyjscia prgdowego jaka ma by¢
ustawiona dla stanu gdy rura pomiarowa jest pusta moze by¢
wybrana przy pomocy klawiszy STEP lub DATA i zaakceptow-
ana przez wcisniecie ENTER.

lout at Empty P

4.18.4 Wartos¢ progowa
(Threshold)
Parametr numeryczny

Warto$¢ progowa musi by¢ ustawiona na 2300 Hz przy uzyciu
klawiszy strzatek i zaakceptowana przez wcisniecie ENTER..

Threshold

2300 Hz

4.18.5 Regulacja czujnika pustej rury pomiarowej
(Adjust Empty Pipe Detector)
Parametr z tabeli
Przetwornik wy$wietla swojg warto$¢ regulacyjng w 2-giej linii
wyswietlacza. Rurocigg musi by¢ petny. Uzy¢ klawiszy strzatek
aby dokona¢ regulacji tej wartosci do 2000 Hz + 25 Hz.
Zatwierdzi¢ te warto$¢ wciskajgc ENTER. Oproznic rurocigg;
dla pustego rurociggu wartos¢ regulacyjna musi wzrosna¢
powyzej 2300 HZ (warto$¢ progowa).

Empty Pipe Det.
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Uwaga:

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie funkcji "Empty

Pipe Detector" (czujnik pustej rury pomiarowej) prze-
wodno$¢ ptynu musi wynosi¢ co najmniej 20 uS/cm a
minimalny rozmiar przeptywomierza 3/8 cali [DN 10].

419 Menu podrzedne “Licznik” (Totalizer)

W menu tym sg zawarte nastepujgce funkcje:

Submenu

Totalizer

Resetowanie licznika i warto$ci przepetnienia
Funkcja licznika
Resetowanie przerwy w zasilaniu sieciowym

4.19.1 Resetowanie licznika i wartosci
przepetnienia, przeptyw do przodu / do tytu,
wstepnie ustawiony licznik
Parametry numeryczne / z tabeli

Licznik i wartosci przepetnienia moga by¢ resetowane nieza-
leznie dla kazdego z kierunkéw przeptywu (ij. do przodu i do
tytu) przez wcisnigcie klawisza ENTER. Jako pierwszy zostaje
wyczyszczony licznik przepetnien (jezeli zostaty zarejestrow-
ane jakie$ przepetnienia). Powtérne wcisniecie klawisza
ENTER powoduje wyczyszczenie wartosci licznika. Jezeli lic-
znik zostat przepetniony, wskaznik kierunku przeptywu na
wysSwietlaczu oraz jednostki przeptywu w ekranie procesowym
migajg. Dopuszczalna (ze wzgledéw programowych) liczba
przepetnien dla licznika wewnetrznego wynosi 250. Przy
kazdym przepetieniu (warto$¢ licznika > 9 999 999 jednostek)
warto$¢ licznika zostaje zresetowana i wartosc¢ dla licznika
przepetnien wzrasta o 1. Jezeli zostato zarejestrowanych
wigcej niz 250 przepetnien licznika, na wysSwietlaczu pojawia
sie komunikat "Overflows > 250" .

Totalizer —» F
reset
Overflow —» F
reset

Mozliwe jest rowniez wstepne ustawienie wartosci licznika dla
kierunku przeptywu “do przodu”. W ten sposob mozliwe jest
przeniesienie wartosci licznika w przypadku gdy ma miejsce
wymiana przetwornika. W tym celu nalezy wybra¢ odpowiedni
parametr przy pomocy klawiszy STEP i DATA; ; wstepnie
ustawiona wartos¢ licznika jest wySwietlana w 2-giej linii

wys$wietlacza. Po wcisnigciu ENTER mozna w to miejsce
wprowadzi¢ poczatkowg wartos¢ dla licznika i zaakceptowac jg
wcisnieciem ENTER.

Totalizer —» F
- 4e97.00m3
Totalizer -&—— R
reset
Overflow -— R
reset

Mozliwe jest rowniez resetowanie licznika dla kierunku
przeptywu “do tytu” - patrz “Licznik dla kierunku przeptywu do
przodu” .

Totalizer

625.000 m3

Przyktad obliczen dla przepetnienia
Przepetnienie 012

12 x 10 000 000 jednostek

= 120 000 000 jednostek

+ 23 455 obecna wartos¢
licznika

120 023 455 jednostek

Maksymalna wartos$¢ licznika

250 x 10 000 000 jednostek

= 2500 000 000 jednostek

Jezeli zostata wybrana funkcja "External Totalizer reset" (ze-
wnetrzne resetowanie licznika) licznik i wartosci przepetnienia
moga by¢ zresetowane zewnetrznie poprzez styk X1/G2. Na
wys$wietlaczu pojawia sie nastepujacy komunikat:

Totalizer > F
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4.19.2 Tryb pracy licznika (Totalizer Function)
Parametr z tabeli
Sg dwa tryby pracy licznika : standardowy i roznicowy.

4.19.2.1 Tryb pracy licznika standardowy
(Totalizer Function Standard)

Tot. Function

Standard

Kiedy wybierze sig standardowy tryb pracy licznika, impulsy lic-
znika dla kierunku przeptywu “do przodu” i “do tylu” sg zliczane
niezaleznie przez dwa liczniki. Kiedy kierunek przeptywu jest
“do przodu”, jest on sumowany tylko przez licznik dla tego ki-
erunku. Wybor jest realizowany przy pomocy klawiszy STEP i
DATA i zatwierdzany klawiszem ENTER.

4.19.2.2 Tryb pracy licznika réznicowy
(Totalizer Function Difference Totalizer)

Tot. Function

Difference Tot.

1st Display Line

Dla roznicowego trybu pracy licznika jeden licznik jest uzywany
dla obu kierunkéw przeptywu. Przeptyw w kierunku “do przodu”
jest dodawany a przeptyw w kierunku “do tylu” jest odejmowa-
ny. Wybor tego trybu pracy licznika nie ma wptywu na wyjécie
impulsowe.

4.20 Menu podrzedne “Wyswietlacz” (Display)
Parametr z tabeli

W tym menu mozna skonfigurowac sposob prezentowania in-
formacji procesowej dla obu linii wyswietlacza.

Submenu

4.20.1 1-sza linia wys$wietlacza (Display 1st Line)
Parametr z tabeli

Po wcisnigciu ENTER przy pomocy klawiszy STEP lub DATA

mozna wybrac sposéb prezentowania na wys$wietlaczu

przeptywu chwilowego .

Dostepne opcje wyboru dla 1-szej linii wyswietlacza:
Q [%] - przeptyw w %

Q [jednostki]- przeptyw w jednostkach inzynierskich

Wykres stupkowy przeptywu - prezentacja w postaci wykresu
stupkowego.

Licznik - sumaryczny przeptyw dla kierunku “do przodu” i “do
tytu” lub tylko dla kierunku “do przodu”.

4.20.2 2-ga linia wyswietlacza (Display 2nd Line)
Parametr z tabeli

Wartoéci pokazywane w 2-giej linii wyswietlacza mogg rowniez

zosta¢ skonfigurowane indywidualnie - dostepne opcje patrz

konfiguracja 1-szej linii wy$wietlacza.

4.20.3 1-sza linia wyswietlacza - tryb pracy
Multiplex
Parametr z tabeli

1st Line Multipl.

Po wecisnigciu ENTER przy pomocy klawiszy STEP lub DATA
mozna wybra¢ dodatkowg wartos¢ jaka ma by¢ pokazywana w
1-szej linii wySwietlacza w trybie Multiplex - wybrane warto$ci
sg wySwietlane na przemian w cyklu 10-sekundowym.

Dostepne opcje wyboru dla trybu Multiplex

Q [%] - przeptyw w %

Q [jednostki]- przeptyw w jednostkach inzynierskich

Wykres stupkowy przeptywu - prezentacja w postaci wykresu
stupkowego.

Licznik - sumaryczny przeptyw dla kierunku “do przodu” i “do
tytu” lub tylko dla kierunku “do przodu”.

OFF - tryb wy$wietlania Multiplex wytgczony

4.20.4 2-ga linia wyswietlacza - tryb pracy
Multiplex
Parametr z tabeli
Réwniez 2-ga linia wy$wietlacza moze pracowac w trybie
Multiplex - dostepne opcje wyboru patrz tryb Multiplex dla 1-
szej linii wyswietlacza.

2nd Line Multipl.

TAG Number
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4.21 Menu podrzedne “Tryb pracy” (Operating
Mode )
Parametr z tabeli

Klawisze STEP lub DATA mogag by¢ uzyte do wybrania jed-
nego z dwu dostepnych trybow pracy : standardowego lub szy-
bkiego, jak réwniez do wyboru kierunku przeptywu i
pokazywania kierunku przeptywu na wy$wietlaczu.

4.21.1 Tryby pracy standardowy / szybki
Parametr z tabeli

Tryb pracy standardowy ("Standard") jest uzywany dla pomiaru
przeptywu ciggtego.

Tryb pracy “szybki” (Fast) jest uzywany dla pomiaru
przeptywow “porcjowanych” (porcje o czasie trwania > 3 sek. )
i dla pomiaru przeptywu bedacego wynikiem pracy pomp
ttokowych - w tym przypadku przetwornik wykorzystuje
wyzszg czestotliwos¢ wzbudzenia.

W tym trybie pracy lepsze rezultaty pomiaréw przeptywu w zas-
tosowaniach dla krotkookresowych przeptywdw porcjowanych
oraz w systemach z pompami ttokowymi uzyskuje sie przez
przyspieszong obrobke sygnatu pomiarowego.

Wocisng¢ ENTER aby zatwierdzi¢ wybrang opcje trybu pracy.

Operating Mode

Standard

4.21.2 Kierunek przeptywu (do przodu i do tytu)
Parametr z tabeli

Po wcisnieciu ENTER klawisze STEP lub DATA moga by¢
uzyte do wybrania przeptywu w kierunku “do przodu” i “do tytu”
lub tylko przeptywu w kierunku “do przodu”. Jezeli wybrana jest
ta ostatnia opcja, przeptywomierz dokonuje popmiaru tylko gdy
przeptyw jest w kierunku “do przodu”. W tym wypadku zinte-
growana warto$¢ licznika to sumaryczna wartosc¢ przeptywu tyl-
ko w kierunku “do przodu” - przeptyw w kierunku “do tytu” nie
jest mierzony ani sumowany. Nie sg dostepne impulsy gener-
owane przez przeptyw w kierunku “do tytu” na zaciskach V8, V9
lub Ux/V8.

Flow Direction

Forward/Reverse

4.21.3 Wskazniki kierunku przeplywu
Parametr z tabeli

Strzatka na obudowie czujnika przeptywomierza definiuje ki-
erunek przeptywu “do przodu”. Jezeli kierunek ten jest wskazy-
wany w informacji procesowej na wyswietlaczu jako kierunek
“do tylu”, nalezy wybra¢ parametr “Inverse” (inwersja) w menu
“Wskaznik kierunku przeptywu” (direction indication) aby
zmieni¢ wskaznik kierunku przeptywu pojawiajacy sie na

wyswietlaczu na zgodny z kierunkiem przeptywu zaznaczonym
na obudowie czujnika.

Do wyboru wtasciwego parametru w menu “Wskaznik kierunku
przeptywu” mozna uzy¢ klawiszy strzatek i zatwierdzi¢ wybor
przez wcisniecie ENTER.

Direc. Indication

normal

4.22 tadowanie danych z zewnetrznej pamieci
EEPROM

Load data from

ext. EEPROM

Kiedy zostanie wymieniony przetwornik przeptywomierza,
parametry charakteryzujgce przeptywomierz zostajg
automatycznie zatadowane z pamieci zewnetrznej EEPROM
kiedy po raz pierwszy po wymianie przetwornika zostanie
zatgczone zasilanie. Jest rowniez mozliwe zatadowanie danych
z pamieci zewnetrznej EEPROM w dowolnej chwili po prostu
przez wcisniecie klawisza.

4.23 Zapisywanie danych w zewnetrznej pamieci
EEPROM

Po pierwszym uruchomieniu przeptywomierza w miejscu zain-
stalowania nalezy uruchomi¢ funkcje “Zapisywanie danych w
zewnetrznej pamigeci EEPROM” (Store data in ext. EEPROM)
aby skopiowac (zapisac) do zewnetrznej pamigci EEPROM
wszystkie parametry charakteryzujace przetwornik i jego
lokalizacje w rurociggu. Jezeli nastepnie miata miejsce jaka$
zmiana tych parametréw ktérg powinno sie zapisa¢, procedura
ta powinna by¢ powtérzona - nalezy wywota¢ odpowiedni
parametr i zainicjowa¢ procedure wciskajac klawisz ENTER.

4.24 Wersja oprogramowania (Software Version)

W pierwszej linii wyswietlacza jest pokazywany numer modelu
przetwornika, natomiast w 2-giej linii jest pokazywany numer
wersji jego oprogramowania. Parametry te nie mogg by¢ zmie-
nione. Ponizej pokazano przyktadowy wyglad wy$wietlacza:

D699B180UO1  B10

3/99 = data wypuszczenia oprogramowania
B10= numer wersji oprogramowania
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4.25 Numer urzadzenia pomiarowego (Adres
urzadzenia pomiarowego dla komunikacji via
Profibus)

Parametr numeryczny

Tag Number

Z poziomu tego menu po wciénigciu klawisza ENTER mozna
wprowadzi¢ alfanumeryczny numer urzadzenia ( w jego sktad
moze wejs¢ maksymalnie 16 znakéw alfanumerycznych, w tym
mate i duze litery, oraz cyfry). Numer ten identyfikuje lokalizacje
urzadzenia pomiarowego.

Procedura wprowadzania numeru urzadzenia polega na prze-
wijaniu, przy pomocy klawisza DATA, najpierw przez mate litery
, potem przez cyfry i na koniec przez duze litery i symbole -/:
. * _ . Nalezy uzy¢ klawisza STEP aby przemiesci¢ sie do nas-
tepnej pozycji (litery lub cyfry) i klawisza DATA aby wprowadzié
dana litere, cyfre lub znak. Powtarzac¢ te procedure az
wprowadzi sie wszystkie znaki numeru urzgdzenia; na koniec
nalezy zatwierdzi¢ wprowadzony numer wciskajac ENTER.
Dla opcji z komunikacjg via Profibus w menu tym nalezy wpro-
wadzi¢ adres urzadzenia pomiarowego (Instrument Address).
Nastawa fabryczna adresu urzadzenia : 127

4.26 Serwisowy numer kodowy
(Service Code Number)
Parametr numeryczny

Service-Code

Serwisowy numer kodowy urzgdzenia umozliwia dostep do ru-
tynowych procedur regulacyjnych i kalibracyjnych - jest to num-
er wykorzystywany tylko przez personel serwisowy firmy ABB
Automation Products .
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5.

Komunikaty btedu

W tabeli ponizej podano liste komunikatow btedu wraz z

wyjasnieniem kodow btadu (Error Codes) pojawiajacych sie na
wyswietlaczu. Bledy o kodach od 0 do 9 oraz A, B, C nie
wystepuja podczas wprowadzania danych.

Kod btedu | Wykryty btad systemowy Zalecane kroki korygujace
Rurocigg nie jest petny. Otworzy¢ urzadzenia odcinajgce; napetic¢ rurociag; dokonaé regulacji czujnika pustej rury
pomiarowej (Empty Pipe Detector)
1 Przetwornik analogowo/cyfrowy. Zredukowac przeptyw przy pomocy urzadzen do regulacji/odcinania przeptywu.

2 Zbyt mata wartos¢ odniesienia dodatnia lub ujemna. | Sprawdzi¢ ptyte przytaczeniowa i przetwornik.

3 Przeptyw wigkszy niz 130%. Zredukowac przeptyw, zmieni¢ zakres przeptywu.

4 Uaktywniony styk zewnetrznego wymuszania zera. | Przywracanie zera uaktywnione przez styk pompy lub pola.

5 Uszkodzona pamie¢ RAM Program musi by¢ zainicjowany na nowo;

1. Na wyswietlaczu pojawia si¢ kod btedu 5. Skontaktowac¢ sie z dziatlem serwisu firmy ABB Automation Products ;
2. Kod btedu 5 pojawia sie tylko w Rejestrze Btedow.| Informacja: uszkodzone dane w pamieci RAM, przetwornik automatycznie wykonuje procedure
resetowania i tadowania danych z pamieci EEPROM.

7 Dodatnia warto$¢ napigcia odniesienia zbyt duza. Sprawdzi¢ kabel sygnatowy i wzbudzenie pola magnetycznego.

8 Ujemna warto$¢ napiecia odniesienia zbyt duza. Sprawdzi¢ kabel sygnatowy i wzbudzenie pola magnetycznego.

6 Btad > F Zresetowac licznik przeptywu “do przodu” lub ustawi¢ nowg warto$¢ poczatkowa na liczniku.

Btad licznika < R Zresetowac licznik przeptywu “do tytu” lub ustawi¢ nowa warto$¢ poczgtkowa na liczniku.
Btad licznika Uszkodzony licznik przeptywu “do przodu”, “do tytu” lub réznicowy.
Zresetowac licznik przeptywu “do przodu”/ “do tytu”.
Wadliwa czestotliwo$¢é wzbudzenia Sprawdzi¢ czestotliwos¢ sieci dla zasilania 50/60 Hz lub dla btedu zasilania AC/DC na plycie
cyfrowo-sygnatowe;j.
9 Wartos¢ graniczna dla MAX-Alarm Zredukowaé przeptyw.
Warto$¢ graniczna dla MIN-Alarm Zwigkszy¢ przeptyw

A Dane czujnika przeptywomierza nieprawidtowe Dane czujnika w pamigci zewnetrznej EEPROM sa nieprawidtowe. Poréwna¢ dane w menu

B “Czujnik” z danymi podanymi na tabliczce znamionowej czujnika.Jezeli wartosci sg zgodne,

C uzy¢ polecenia "Store Primary" aby zresetowa¢ komunikat btedu. Jezeli dane te nie sg identy-
czne, wtedy konieczne jest najpierw wprowadzenie ponownie danych czujnika a nastepnie
zakonczy¢ te procedure poleceniem "Store Primary". Skontaktowaé sie z serwisem firmy ABB
Automation Products.

10 Parametr >1.00 Qqaxpn >10 m/s. Zredukowac zakres Qmax .

1 Parametr <0.05 Qqaxpn <0.5 m/s. Zwigkszy¢ zakres Qmax .

16 Parametr >10 % Low Flow Cutoff. Zredukowa¢ warto$¢ parametru “warto$¢ odciecia dla niskiego przeptywu”.

17 Parametr < 0 % Low Flow Cutoff. Zwigkszy¢ warto$¢ parametru “warto$¢ odciecia dla niskiego przeptywu”.

20 Parametr > 100 s Damping. Zredukowa¢ warto$¢ parametru “Ttumienie”

21 Parametr <0.5 s Damping. Zwiekszy¢ warto$¢ parametru “Ttumienie” (jako funkcje czestotliwo$ci wzbudzenia)

22 Parametr >99 Instrument Address. Zredukowa¢ warto$¢ parametru “Adres urzadzenia pomiarowego”.

38 Parametr >1000 Pulses/Unit. Zredukowac warto$¢ parametru “Wspétczynnik impulsowy”

39 Parametr < 0.001 Pulses/Unit. Zwigkszy¢ wartos¢ parametru “Wspoétczynnik impulsowy”.

40 Maksymalna czestotliwo$¢ impulséw przekroczyta

zakres skalowanego wyjcia impulsowego.
Wspétczynnik impulsowy (5 kHz). Zredukowac “Wspotczynnik impulsowy”.

41 Minimalna czestotliwo$¢ impulséw ponizej limitu Zwigkszy¢ “Wspotczynnik impulsowy”.

<0.00016 Hz.

42 Parametr >2000 ms Pulse Width. Zredukowaé warto$¢ parametru “Szeroko$¢ impulsu”.

43 Parametr <0.1 ms Pulse Width. Zwigkszy¢ warto$¢ parametru “Szeroko$¢ impulsu”.

44 Parametr >5.0 g/cm3 Density. Zredukowac warto$¢ parametru “Gestos¢”.

45 Parametr <0.01 g/cm3 Density. Zwiekszy¢ warto$¢ parametru“Gestosc”.

46 Parametr zbyt duzy Zredukowac¢ warto$¢ parametru.

54 Zero czujnika > 50 Hz Sprawdzi¢ ziemie i sygnaty ziemi. Mozliwe jest wykonanie regulaciji jezeli czujnik przeptywo-
mierza jest napetniony ptynem i przeptyw wynosi zero.

56 Parametr >3000 Threshold Empty Pipe Zredukowaé warto$¢ parametru, sprawdzi¢ wyregulowanie czujnika pustej rury pomiarowe;j

Detector. (Empty Pipe Detector).
74176 Parametr > 130 % MAX - lub MIN-Alarm Zredukowa¢ warto$¢ parametru.

91 Uszkodzone dane w pamieci EEPROM Dane w wewnetrznej pamieci EEPROM nieprawidtowe lub uszkodzone, kroki korygujace patrz
komentarz dla btedu o kodzie 5.

92 Uszkodzone dane w pamigci EEPROM Dane (np. Qmax, Ttumienie) w pamieci zewnetrznej EEPROM nieprawidtowe lub uszkodzone,
mozliwy dostep do danych. Ma to miejsce gdy nie zostata przywotana funkcja “Zapisz dane w
zewn. pamieci EEPROM”. Mozna wyczysci¢ ten komunikat btedu uzywajac funkcji “Zapisz
dane w zewn. pamigci EEPROM”.

93 Zewnetrzna pamigé EEPROM uszkodzona lub nie | Brak dostepu, pamie¢ uszkodzona. Jezeli pamiec ta nie jest zainstalowana, wtedy konieczne

zainstalowana. jest zainstalowanie zewn. pamieci EEPROM przypisanej do czujnika przeptywomierza.
Baza danych jest nieprawidtowa dla obecnej wersji oprogramowania. Przywotanie funkgcji “

94 Nieprawidtowa wersja zewn. pamigci EEPROM. Zatadowac dane z zewn. pamigci EEPROM” inicjuje automatyczne uaktualnienie danych
zewnetrznych. Aby wyczy$ci¢ komunikat btedu uzy¢ funkcji “Zapisz dane w zewn. pamieci
EEPROM".

95 Nieprawidtowe dane zewnetrzne czujnika Patrz komentarz dla btedu o kodzie C.

96 Nieprawidtowa wersja pamieci EEPROM Baza danych w pamigci EEPROM nie jest kompatybilna z zainstalowanym oprogramowaniem.
Wyczysci¢ komunikat btedu uzywajac funkcji “Uaktualnienie” (Update).

97 Nieprawidtowy czujnik Dane czujnika w wewnetrznej pamieci EEPROM nieprawidtowe lub uszkodzone. Aby
wyczysci¢ komunikat btedu uzy¢ funkcji “zatadowa¢ dane czujnika’ (Load Primary) - patrz
komentarz dla btedu o kodzie C. .

98 Pamigé EEPROM uszkodzona lub nie zainstalo- Brak dostgpu, pamigé uszkodzona. Jezeli pamigé ta nie jest zainstalowana, wtedy konieczne

wana. jest zainstalowanie zewn. pamieci EEPROM przypisanej do czujnika przeptywomierza.

99 Parametr zbyt duzy Zredukowa¢ warto$¢ parametru.

99 Parametr zbyt maty Zwiegkszy¢ warto$¢ parametru.
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6. Lokalizacja bezpiecznikow, identyfikacja modelu przetwornika, gniazdo zewnetrznej
pamieci EEPROM

Gniazdo Bezpiecznik

zasilania \N‘_
ol

Wtyk przytaczeniowy

Zewnetrzna
cewek magnesu

pamieé
EEPROM
Przetacznik S202 Bezpiecznik F103

Cert. Prot.

Wyjscie impulsowe

pasy- Plyta

wyswietlacza

=
olote|ofe|=te|k
- =

taczniki 2

ot [ oA

:r modelu: 55433:1187 | A324 Bezpiecznik A Nr czesci

r s

zaméwienia: | D674A836U08 Dla niskiego nap. 1A D151B025U07
Nr modutu: 85-253 F AC, DC Dla wysokiego 0.5A |D151B025U06
U/fnom.: <14 VA nap.

Pmax: 01 (85-253V)

Wersja: Bezpiecznik V103 | 0.125A | D151F003U14

Informacje n/t. modelu i wersji przetwornika sa umieszczone na tabliczce znamionowej, ktéra znajduje sie
na
metalowej ramie wsporczej przetwornika (patrz ilustracja powyzej).

Wersja 01 | Wyj. pradowe + Wyj. impulsowe + Wej. stykowe + Wyj. stykowe
aktyw.

Wersja 02 | Wyj. pradowe + Wyj. impulsowe + Wej. stykowe + Wyj. stykowe + Protokét HART
aktyw.

Wersja 03 | Wyj. pradowe + Wyj. impulsowe + Wej. stykowe + Wyj. stykowe
pasyw

Wersja 04 | Wyj. pradowe + Wyj. impulsowe + Wej. stykowe + Wyj. stykowe + Protokot HART
NASVW

Rys. 17:  Modut przetwornika COPA-XE/MAG-XE
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7. Lista czesci zamiennych

7.1 Elementy 5-8 maja takze zastosowanie w wersji kompaktowej przetwornika.

Nr na rys. | Opis Nr identyfikacyjny czesci

1 Pierscien O-Ring 56, 74 x 3.53 101A806

2 Wspornik kompletny D614L619U01

3 Pokrywa skrzynki przytaczeniowej D379D134U02

4 Pierscien O-Ring 101, 19 x 3.53 D101A020U01

5 Pokrywa z wziernikiem D541A023U01

6 Pokrywa “mata” D379D134U02

7/8 Pierscien O-Ring 101, 19 x 3.53 D101A020U01

9 tacznik kablowy Pg 13.5 lub D150A008U02

Sruba M20 x 1.5 D150A004U14

Rys. 18:
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7.2 Lista czesci zamiennych (zespét kabla)

Kabel zasilajacy

Kable potaczeniowe
do czujnika przeptywomierza

a) Wzbudzenie cewki

b) Sygnat elektrody

Zespot kablowy dla potaczenia modutu przetwornika i bloku

zaciskowego (wejscia i wyjscia)

(Sa dostepne rozne wersje zespotoéw kablowych, patrz tabela

ponizej)

Lista czesci zamiennych, zespoly kablowe dla wej$¢ i wyjs¢

Nr identyfikacyjny czesci

Zespot kablowy dla wyjsé standardowych, w tym z komunikacja via protokét| D677A294U01

HART (Wersje 1-4)

Zespot kablowy dla modeli ze ztaczem RS 485 (Protokét ASCIl ) (Wersja 5) D677A294U04
Zespot kablowy dla modeli z komunikacja via Profibus DP (Wersja 6) D677A294U05
Zespot kablowy dla modeli z komunikacja via Profibus PA (Wersja 7) D677A294U06

Nr identyfikacyjny czesci dla zespotéw kablowych zawiera kable dla wej$¢ i wyjs¢é oraz zawiera wtyk typu Crimp-
Plug oraz lutowane zaciski przylagczeniowe zaopatrzone w oznaczniki.

Rys. 19:
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7.3 Czesci zamienne dla czujnika przeptywomierza
Skrzynka przylaczeniowa Skrzynka przytaczeniowa,
Czujnik przeptywomierza Czujnik przeptywomierza
Wykonanie ze stali nierdzewnej (Seria 2000) Wykonanie z aluminium (Seria 4000)

Nr | Opis Skrzynka przytaczeniowa Seria 2000 Skrzynka przytaczeniowa Seria 4000
czesci Nr identyfikacyjny czesci Nr identyfikacyjny czesci
narys.

1 Pokrywa obudowy D612A127U01 D612A152U01

2 Uszczelka pokrywy obudowy D333F016U01 D333F022U01

3 taznik kablowy D150A008U02 (Pg 13.5) D150A004U14 (M20 x 1.5)

4 Pierscien uszczelniajacy facznika D150Z007U06 -

kablowego

5 Zaslepka D150Z2007U05 D1502007U08 (M20 x 1.5)

6 Uszczelka zaslepki D150Z007U06 -

7 Sruba M4 x 14 z podktadka ptaskai | D396B013U01 and D009G113AU20

elementem dystansowym D115B004U01 and D085A021BU20
D375A018U01 D106A001U25

8 Skrzynka przytaczeniowa, sekcja D612A128U01 D612A153U09

dolna

9 Skrzynka przytaczeniowa kompl. D684A690U02 D685A862U02

Rys. 20:
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8. Dokladnosé

Warunki odniesienia wg normy EN 29104

Temperatura plynu
20°C £ 2K

Zasilanie

Napigcie znamionowe wg. tabliczki znamionowej Un + 1% i
czestotliwos¢ + 1%

Wymagania instalacyjne w zakresie prostego
odcinka rurociagu przed i za czujnikiem
Przed czujnikiem: > 10 x D

Za czujnikiem: >5x D

D = rozmiar czujnika

Faza “rozgrzewania” czujnika

30 min

Efekty wyjscia analogowego

Takie same jak dla wyj$cia impulsowego * 0.1 zakresu

Kalibracja standardowa (wyj$cie impulsowe):

Q > 0.07 QuaxpN £ 0.5 % przeptywu

Q < 0.07 Quax pN £ 0.00035 Qo DN

Qax DN = Przeptyw maksymalny dla danego rozmiaru przeptywomierza przy 10 m/s

6
5
4
3 G
Kalibracja standardowa
5 \ 0.5 % przeptywu
\
\
1 AN
‘%
- Q

0 2 4 6 8 10 20 40 60 80 100 % Q
maxDN

I | | | | | | | | | |
I I I
0O 02 04 06 08 1 2 4 6 8 10

Rys. 21:  Dokfadno$¢ systemu pomiarowego COPA-XE / MAG-XE
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9. Rozdzial Podrecznika odnoszacy sie do bezpieczenstwa

9.1 Uziemienie czujnika

Opisana tutaj procedura uziemiania musi by¢ przestrzegana.

Zgodnie z normg DIN VDE 0100, Cze$¢ 540 nalezy przytgczy¢
uziemiajgcy przewdd miedziany o przekroju 2.5 mm? do
Srubowych zaciskéw uziemiajgcych czujnika przeptywomierza
(na kotnierzu i na obudowie przetwornika). Przytaczenie uzie-
mienia w przypadku przetwornika ma podstawowe znaczenie
dla spetnienia wymagan kompatybilnosci elektromagnetyczne;.
Ze wzgledbw technicznych wazne jest réwniez, aby potencjat
ziemi byt taki sam jak potencjat rurociggu. Nie jest wymagane
dodatkowe przytgcze uziemiajgce na zaciskach przytgczenio-
wych.

Kiedy jest uzywany rurociag z tworzywa sztucznego, lub gdy
rurociag jest izolowany, przytgczenie uziemienia jest wykony-
wane do pierscienia uziemiajgcego lub do elektrody uziemi-
ajacej. Kiedy w rurociggu wystepujg napiecia btagdzgce zaleca
sie aby pierscienie uziemiajgce byty zainstalowane na obu kon-
cach czujnika przeptywomierza.

Ponizej sa opisane trzy warianty uziemienia. W przypadku a) i
b) ptyn przeptywajacy w rurociggu jest w kontakcie elektry-
cznym z rurociggiem, a w przypadku c) ptyn ten jest izolowany
elektrycznie od rurociggu ktérym przeptywa.

a) Rurociagg metalowy ze stalymi kotnierzami

1) Wywiercic $lepe (nieprzelotowe) otwory w kotnierzach ruro-
ciggu (na giebokos¢ 18 mm).

2) Nagwintowa¢ wywiercone otwory, (M6, na gteboko$¢ 12 mm
)-

3) Przymocowac¢ tasme uziemiajgcqg do kotnierza uzywajgc w
tym celu wkretu M6, podktadki sprezystej oraz podkfadki
ptaskiej i przytaczy¢ drugi koniec tasmy do przytgcza uziemi-
ajgcego na czujniku przeptywomierza.

4) Wykona¢ potaczenie miedzianym przewodem o przekroju

2.5 mm? pomiedzy przytgczem uziemiajgcym czujnika
przeptywomierza a “dobrym” uziomem o potencjale ziemi.

[

Rys. 22:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100] , model kotnierzowy

Eﬁi

—

-

Rys. 23:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100] , model waflowy

b) Rurociag metalowy z kolnierzami swobodnymi
1) Aby zapewni¢ pewne i niezawodne potgczenie uziemiajgce
do ptynu i do czujnika przeptywomierza w rurociggu z kotni-
erzami swobodnymi, do rurociggu tego powinny byc¢ przys-
pawane 6-milimetrowe kotki gwintowane.

2) Przymocowac¢ tasme uziemiajaca do kotka uziemiajgcego

uzywajgc nakretki, podktadki sprezystejoraz podktadki ptaskiej
i przytgczy¢ drugi koniec tej taSmy do uziomu o potencjale zi-

emi.

3) Wykonac potaczenie miedzianym przewodem o przekroju
2.5 mm? pomigdzy przytagczem uziemiajgcym czujnika
przeptywomierza a “dobrym” uziomem o potencjale

ziemi.

|||—
||'—

Rys. 24:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100] , model kotnierzowy

Rys. 25:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100] , model waflowy
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c) Rurociagi z tworzyw sztucznych, betonowe lub
z wewnetrzng wyktadzing izolujaca

1) Zaistalowa¢ przeptywomierz elektromagnetyczny (PEM) w

rurociggu w wersiji z pierécieniem uziemiajgcym.

2) Potaczy¢ zacisk przytgczeniowy na pierscieniu
uziemiajgcym z przytgczem uziemiajgcym czujnika
przeptywomierza przy pomocy tasmy uziemiajace;j.

3) Wykonac potaczenie miedzianym przewodem o przekroju
2.5 mm? pomiedzy przytgczem uziemiajgcym czujnika
przeptywomierza a “dobrym” uziomem o potencjale ziemi.

Dla rurociggow z tworzyw sztucznych lub z wykfadzing
izolujgca ptyn w rurociagu jest uziemiony poprzez pierscien
uziemiajgcy jak pokazano na Rys. 26 & 27, lub poprzez elektro-
dy uziemiajgce, ktére sg zaistalowane w czujniku przeptywom-
ierza (opcja). Jezeli czujnik przeptywomierza jest wyposazony
w elektrody uziemiajgce, zastosowanie pierscieni
uziemiajacych jak pokazano na Rys. 26 & 27 nie jest wyma-
gane.

Kiedy w rurociagu wystepujg prady btgdzace, zaleca sig aby
ptyty uziemiajgce byly zainstalowane na obu kohcach czujnika
przeptywomierza.

Plyta
uziemiajgca

L

Plyta uziemiajaca

Rys. 26:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100] , model kotnierzowy

Plyta

uziemiajq\

Plyta uziemiajaca

Rys. 27:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100] , model waflowy

44




Przeptywomierz elektromagnetyczny

COPA-XE /| MAG-XE

9.1.1 Uziemienie w modelach DE21_ oraz DE23 _

Potaczenia uziemiajgce sg wykonane jak to pokazano na
Rys.28. Ptyn w rurociggu jest uziemiony poprzez jego kontakt z
adapterem, tak ze nie jest wymagane wykonywanie dodat-
kowego potgczenia uziemiajgcego.

Wyjatek:

Czujniki przeptywomierza z plastikowym przytaczem proce-
sowym do instalacji klejonych muszg posiadac elektrode
uziemiajgcq zainstalowang w czujniku.

Rys. 28:  Czujnik przeptywomierza o rozmiarze w zakresie
1/8 cala - 4 cale [DN3 - DN100]

9.1.2 Uziemienie dla przeptywomierzy z
wewnetrznag wykladzing z twardej lub miek-
kiej gumy

W przypadku takich przeptywomierzy o rozmiarze 5 cali

[DN 125] i powyzej w wyktadzinie przeptywomierza jest zinte-

growana sekcja przewodzaca poprzez ktorg ptyn

przeptywajacy przez przeptywomierz jest uziemiony.
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9.2 Przytacza kabla sygnatowego i kabla wzbudze-
nia dla modelu MAG-XE

Czujnik przeptywomierza elektromagnetycznego jest
potaczony kablem ze swoim przetwornikiem. Napiecie zasi-
lajgce cewke elektromagnesu < 12 V DC jest podawane z
zaciskéw M1/M2. Kabel sygnatowy / wzbudzenia jest
przytgczony do czujnika przeptywomierza poprzez zaciski 1, 2,
M1, M2, 3, SE. Opis tych potaczen jest podany na Rys.29. Ek-
ran 3) jest przytaczony do masy na przeptywomierzu, ktéra z
kolei jest wewnetrznie przytgczona do ziemi. Przytacze uzi-
emiajgce znajdujgce sie na zewnatrz czujnika przeptywomierza
réwniez powinno by¢ przytagczone do ziemi.

9.2.1 Konstrukcja kabla sygnalowego i kabla
wzbudzenia

Poniewaz kabel sygnalizacyjny / wzbudzenia przewodzi sy-
gnaty tylko na poziomie kilku miliwoltéw, powinien by¢ popro-
wadzony trasg mozliwie jak najkrétszg. Maksymalna dopuszc-
zalna dtugo$¢ tego kabla wynosi 50m.

ORI

\
\

1 Powtoka z PCW, biata 5
Pleciony ekran stalowy,
naturalny, @ 0.15 mm 6

3 Pleciony ekran miedziany,
naturalny, @ 0.13 mm 7

4 Przew. sygnatu przeptywu
@ 0.75 mm

Przewéd wzbudzenia,
powtoka biata

1 x ekran dla kazdego,
pleciony Cu, & 0.1 mm
Polietylen, naturalny
ABB No. D173D018U02

Rys. 29:  Konstrukcja kabla sygnatowego

Nie nalezy prowadzi¢ kabli w poblizu duzych maszyn elektry-
cznych oraz aparatury rozdzielczej ktére mogg indukowac w
nich pola, impulsy czy napigecia btagdzace. Wszystkie przewody
powinny by¢ ekranowane i ich ekrany powinny by¢ przytaczone
do uziemienia B. Przewdd sygnatowy nie powinien by¢ prowa-
dzony poprzez odgatezienia lub bloki zaciskowe. Ekranowany
przewdd wzbudzenia jest utozony rownolegle do przewodow
sygnatowych we wspolnym zespole kablowym, tak ze jest po-
trzebny tylko jeden kabel pomigdzy czujnikiem przeptywomier-
za i przetwornikiem. Aby ekranowac ten kabel od wptywu
zakiocen magnetycznych z otoczenia jest on zaopatrzony w
zewnetrzny ekran stalowy ktéry powinien by¢ przytaczony do

zaciskow SE.

' Uwaga:

L] Jezeli warunki w miejscu instalacji wymuszajg poprow-
adzenie kabla sygnatowego/wzbudzenia w niewielkiej
odlegtosci od maszyn elektrycznych czy aparatury
rozdzielczej, zaleca sie w takim przypadku kanatach
kablowych przytagczonych do ziemi B.

9.2.2 Strefa przytaczeniowa czujnika
przeplywomierza

Przewody kabla sygnatowego/wzbudzenia powinny by¢ po-
prowadzone jak najkrotsza trasg do zaciskéw przytgczenio-
wych. Nalezy unika¢ petli kablowych (patrz Rys. 29).

[ ] [

1123

C201

D)
=

©

biaty
czerw.

niebies.

4 _ J)
\

Przytacze uziemienia

Zaciski SE

Kabel sygnatowy

Opis zaciskow Potaczenia
1+2 Przew. sygnatowe przeptywu (czer. i nieb.)
3 Wewnetrzny ekran kabla (miedziany)
Potencjat sygnatu
M1 + M2 Potaczenia wzbudzenia pola magnet.
SE Zewnetrzny ekran kabla (stalowy)

Rys. 30:  Strefa przytaczeniowa czujnika przeptywomierza
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9.2.3 Strefa przytaczen elektrycznych

Zasilanie{

Wejscia / Wyjscia

Zacisk SE

Ziemia — |

Kabel sygnatowy/wzbudzenia

Rys. 31:  Przetwornik, obudowa do montazu polowego

Widok skrzynki przytgczeniowej
' Uwaga:

L] Kiedy instaluje sie kabel sygnatowy / wzbudzenia do
czujnika przeptywomierza, nalezy tak poprowadzi¢ ka-
bel, aby zabezpieczy¢ skrzynke zaciskowg przed prze-
dostawaniem sie do niej wody (Rys. 33).

“Chwytacz wody”

|Ik

==/

Rys. 32:  Instalacja kabla z “chwytaczem wody”

9.2.4 Instalacja dla stopnia ochrony IP 68

Maksymalna dopuszczalna gteboko$¢ na jakiej moze by¢ za-
nurzony czujnik przeptywomierza o stopniu ochrony IP68
wynosi 5m. W czujniku o tym stopniu ochrony zamiast standar-
dowego fgcznika PG stosuje sie tacznik zabudowany w wezu
gumowym. Réwniez kabel sygnatowy/wzbudzenia musi by¢
zamkniety w wezu gumowym o Srednicy 1/2 cala od skrzynki
przytgczeniowej do poziomu powyzej maksymalnego zanurze-
nia (Rys. 33). Powyzej tego poziomu kabel ten jest instalowany
w sposob wodoszczelny przy uzyciu tgcznika kablowego
dostarczanego w dostawie. Waz ostgniajgcy kabel jest
przytagczany do specjalnego elementu potgczeniowego przy
uzyciu gwintowanego pierscienia zaciskowego. Na koniec
nalezy pamieta¢ o doktadnym zabezpieczeniu od przeciekow
skrzynki przytagczeniowe;j.

Kabel sygnatowy/wzbudzenia

Wodoszczelny tgcznik kablowy

/
- 5Zainstalowaé waz ostaniajgcy powyzej

poziomu zanurzenia i szczelnie zamkngé
kabel sygnatowy/wzbudzenia uzywajac
wodoszczelnego tgcznika kablowego.

Maks. gteboko$¢ zanurzenia : 5m

Rys. 33:  Instalacja czujnika przeptywomierza o stopniu ochrony
IP 68 (wodoszczelny facznik kablowy)
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9.3 Schematy potaczen
9.3.1 Schemat potaczen dla COPA-XE

Warianty potaczen dla komunikacji analogowej (w tym via protokét HART)

b) 10| 9
a) |c9|E9 2L-| 1L+
vo|Vvs|P7T| G2 X1|+ | - N | L @
1) 2)  3) 4) 5) PE

1)a) Skalowane wyjscie impulsowe, bierne, szeroko$¢ impulsu moze by¢ ustawiona w zakresie od 0.1 ms do 2000 ms,
Zaciski: V8, V9, Funkcja E9, C9,

Parametry transoptora: f,54 5 kHz

OV<SUcg £2V,16 VS Uggy<30V

O0mA< ICEH <0.2 mA, 2mA< ICEL <220 mA

b) Skalowane wyjscie impulsowe, czynne, szeroko$¢ impulsu moze by¢ ustawiona w zakresie od 0.1 ms do 2000 ms,
Zaciski: V8, V9, Funkcja 9, 10,

20 mA <1< 150 mA; fax <4 Hz, szeroko$¢ impulsu <50 ms, impuls Tqgy<25ms, 16 V<U <30V

Wspoétczynnik WE/WyE 1:4 (T, © Togp), fnax 9kHz, 2 A <1<20mA; 16 V<U <30V

2) Wyjscie stykowe, funkcja programowa z mozliwoscig wyboru z nastepujacymi opcjami: “Monitorowanie systemu”,
(System Monitoring) “Czujnik pustej rury pom.”, (Monitoring Empty Pipe), “Alarm Maks-Min” (Max.-Min.-Alarm), lub
“Sygnat przeptywu Do przodu / Do tytu™ (F/R Signal*), zaciski G2, P7

Parametry transoptora:

OV<Ugg £2V,16 V< Uggy <30V,

O0mA< ICEH <0.2 mA, 2mA< lCEL <220 mA

3) Wejscie stykowe, funkcja programowa z mozliwo$cig wyboru z nastepujgcymi opcjami: “Zewnetrzne wymuszanie
zera” (External Zero Return) lub “Zewnetrzne resetowanie licznika” (External Totalizer Reset), zaciski G2, X1
Transopter: 16 V< U <30V, Ri = 2kQ

4) Wyjscie pradowe z opcjami wyboru, zaciski: +/-, obcigzenie < 600 Q dla 0/4 to 20 mA, obcigzenie < 1200 Q dla 0/2 do
10 mA, obcigzenie <2400 Q dla 0 do 5 mA
Opcja: protokét HART

5) Zasilanie, patrz tabliczka znamionowa urzgdzenia

*) Funkcja “Sygnat przeptywu Do przodu” (Forward Direction Signal) jest nastawieniem fabrycznym. .

Rys. 34:  Schemat potgczen dla COPA-XE wersja z komunikacjg analogowg
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9.3.2 Schemat potaczen dla COPA-XE
Warianty potaczen dla komunikacji cyfrowej

c) Profibus DP
b) RS485 (Protokot ASCII)
a) Profibus PA

© | uUx| v8| P7|+vD| A | B |GND

b) Ux| V8| P7| A B + - 2L- | 1L+
a) | Ux| V8| P7 |PA+| PA-| + | - N | L
Ziemia
Wariant a)
Zaciski Ux, V8

Skalowane wyjscie impulsowe, bierne (transoptor), szeroko$¢ impulsu ustawiona w zakresie od 0.1 ms do 2000 ms
Parametry transoptora:

frax 5 kHz

OVSUCELSZV, 16VSUCEH SSOV,

OmA< ICEH <0.2 mA, 2mA< ICEL <220 mA

Zaciski Ux, P7

Wyijscie stykowe, funkcja programowa z nastepujgcymi opcjami: “Monitorowanie systemu”, (System Monitoring) “Czujnik
pustej rury pom.”, (Monitoring Empty Pipe), “Alarm Maks-Min” (Max.-Min.-Alarm), lub “Sygnat przeptywu Do przodu / Do tytu”
(F/R Signal)

Parametry transoptera:

OV<Ucg £2V,16 V< Ucgy<30V,;

0OmA< ICEH <0.2 mA, 2mA< ICEL <220 mA

Zaciski PA+, PA-
Potaczenia dla komunikacji via Profibus PA wg. normy IEC1158-2 (patrz réwniez strona 50)

Zaciski +, -

Wyjscie prgdowe, zaciski: +/-, obcigzenie < 600 Q (tylko 4 do 20 mA)
Wariant b)

Taki sam jak Wariant a), z wyjgtkiem:

Zaciski A, B

Szeregowe tgcze danych (Serial Data Link) via RS485 dla komunikacji wykorzystujacej protokét ASCII

Wariant c)
Taki sam jak Wariant a), z wyjatkiem:

Zaciski +VD, A, B, GND
Potaczenia dla komunikaciji via Profibus DP wg. normy EN50170 (patrz rowniez strona 49)

Zasilanie

Rys. 35:  Schemat potgczen dla COPA-XE wersja z komunikacjg cyfrowg
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9.3.3 Schemat potaczen dla MAG-XE
Warianty potaczen dla komunikacji analogowej (w tym via protokét HART)

Przetwornik

10| 9 ‘ 1
c9 | E9 2L-| 1L+ ‘ . '
vo| vs P7|G2‘x1+ N L HMZ‘M1‘28‘2‘1‘13‘3‘% Ziemia

‘ ‘ ] Przetwornik

PE T .

= L <50
CD C)(D }’—‘ Ziemia © m
= =

1) 2)3) 4 5 L] | | o
S 1 ——
I

il ey B

Lalo] 10T (][] L

£ Czujnik przeptyw.

A
)
V)
A

- Czujnik przeplywomierza
Ziemia

Ziemia

1)a) Skalowane wyjscie impulsowe, bierne, szerokos¢ impulsu moze by¢ ustawiona w zakresie od 0.1 ms do 2000 ms,
Zaciski: V8, V9, Funkcja E9, C9,

Parametry transoptora: f,,5x 5 kHz

O0V<Ucg £2V,16V<Uggy<30V

O0MA<IcEn<0.2mA, 2 mA<Icg <220 mA

b) Skalowane wyjscie impulsowe, czynne, szerokos¢ impulsu moze by¢ ustawiona w zakresie od 0.1 ms do 2000 ms,
Zaciski: V8, V9, Funkcja 9, 10,

20 mA <1< 150 mA; fax < 4 Hz, szeroko$¢ impulsu <50 ms, impuls T1gy<25ms, 16 V<U <30V

Wspotczynnik WE/WyE 1:4 (T, © Tog), fnax 5kHz, 2mA<1<20mA; 16 V<U <30V

2) Wyjscie stykowe, funkcja programowa z mozliwoscig wyboru z nastepujgcymi opcjami: “Monitorowanie systemu”,
(System Monitoring) “Czujnik pustej rury pom.”, (Monitoring Empty Pipe), “Alarm Maks-Min” (Max.-Min.-Alarm), lub
“Sygnat przeptywu Do przodu / Do tytu™ (F/R Signal*), zaciski G2, P7

Parametry transoptora:

ov< UCELS2V’ 16VSUCEHS3OV;

O0mMA<Icen<0.2mA, 2mA<Icg £220 mA

3) Wejscie stykowe, funkcja programowa z mozliwoscig wyboru z nastepujacymi opcjami: “Zewnetrzne wymuszanie
zera” (External Zero Return) lub “Zewnetrzne resetowanie licznika” (External Totalizer Reset), zaciski G2, X1
Transopter: 16 V< U <30V, Ri = 2kQ

4) Wyijscie pradowe z opcjami wyboru, zaciski: +/-, obcigzenie < 600 Q dla 0/4 to 20 mA, obcigzenie < 1200 Q dla 0/2 do
10 mA, obcigzenie <2400 Q dla 0 do 5 mA
Opcja: protokét HART

5) Zasilanie, patrz tabliczka znamionowa urzadzenia

*) Funkcja “Sygnat przeptywu Do przodu” (Forward Direction Signal) jest nastawieniem fabrycznym. .

Rys. 36:  Schemat potaczen dla MAG-XE wersja z komunikacjg analogowa (w tym via protokét HART)
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9.3.4 Schemat potaczen dla MAG-XE
Warianty potaczen dla komunikacji cyfrowej

\
o)[ux| ve[P7lsvd] A] B long | 1
b) Ux|V8|P7| A| B| +| - ||2L11LH | Ziemia
a)|Ux| V8| P7lpa+[PA{ + | - [|N| L | M2l w1 2s| 2| 1 [1s] 3| 2
& |[ewlaz[Tela] &
c) Profibus DP | 1 Przetwornik
b) RS485 (Protokot ASCII )
a) Profibus PA > DO o T L<50m
§§:/§ Ziemia
e —
T
T D P ]
\tj/ :
[
] [2] (1] [3]]s - ] -
Ziemia I Czujnik przeptywomierza
Ziemia
Wariant a)
Zaciski Ux, V8

Skalowane wyj$cie impulsowe, bierne (transoptor), szeroko$¢ impulsu ustawiona w zakresie od 0.1 ms do 2000 ms
Parametry transoptera:

fmax O kHz

OVSUCELS2V, 16VSUCEHS30V;

OmA< lCEH <0.2 mA, 2mA< lCEL <220 mA

Zaciski Ux, P7

Wyijscie stykowe, funkcja programowa z nastepujgcymi opcjami: “Monitorowanie systemu”, (System Monitoring) “Czujnik
pustej rury pom.”, (Monitoring Empty Pipe), “Alarm Maks-Min” (Max.-Min.-Alarm), lub “Sygnat przeptywu Do przodu / Do tytu”
(F/R Signal)

Parametry transoptera:

OVSUCELSZV, 16V< UCEHS?’OV;

OmA< lCEH <2 mA, 0.2mA< lCEL <220 mA

Zaciski PA+, PA-
Potaczenia dla komunikacji via Profibus PA wg. normy IEC1158-2 (patrz rowniez strona 50)

Zaciski +, -

Wyijscie prgdowe, zaciski: +/-, obcigzenie < 600 Q (tylko 4 do 20 mA )
Wariant b)

Taki sam jak Wariant a), z wyjatkiem:

Zaciski A, B

Szeregowe fgcze danych (Serial Data Link) via RS485 dla komunikacji wykorzystujgcej protokét ASCII
Wariant c)
Taki sam jak Wariant a), z wyjgtkiem:

Zaciski +VD, A, B, GND
Potaczenia dla komunikacji via Profibus DP wg. normy EN50170 (patrz rowniez strona 49)

Zasilanie
Patrz tabliczka znamionowa urzadzenia

Rys. 37:  Schemat potgczen dla COPA-XE wersja z komunikacjg cyfrowg
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9.3.5 Przyktady potaczen z urzadzeniami peryferyjnymi
Warianty potaczen dla komunikacji analogowej (w tym via protokét HART)

Wyjscie pradowe

Wewnetrzne ‘ ‘ Zewnetrzne
o4-20mA | ¥
0/2-10mA |
0-5mA

0-10,10-20 mA
4-12,12-20 mA

Wyjscie impulsowe ( transoptor)

Wewnetrzne ‘ ‘ Zewnetrzne
RB*
V9
(C9) :|—< 24 V+
//' V8 |
(E9) Imax = 220 mA
u
*RB > CE
ICE

Wejscie stykowe dla zewnetrznego wymuszania zera

Funkcja programowa z opcjami do wyboru

Wewnetrzne ‘ ; Zewnetrzne
X1 — 24 V+
)7 g
’ G2 ov
Ustawienia dla styku:
R;=2kQ

Wyijscie jest wytaczone kiedy styk
jest zamkniety.

Wyjscie stykowe dla nastepujacych funkcji : System Mon-
itoring, Empty Pipe, Max.-Min.-Alarm or F/R Signal.
Funkcja programowa z opcjami do wyboru.

Wewnetrzne ' ' Zewnetrzne
| | RB*
+U
AN o
S G2 —{ 7
Imax =220 mA

0/4 - 20 mA Obcigzenie: maks. 600 Q
0/2-10 mA Obcigzenie: maks. 1200 Q
0-5mA Obcigzenie: maks. 2400 Q

Wyjscie impulsowe czynne

; Zewnetrzne

V9
24 V+ »—(Vm)—q o —

V8
(V)

Wewnetrzne |

lub Zewnetrzne resetowanie licznika

Wewnetrzne | ' Zewnetrzne

X1 — 24 V+
‘ ,’ g R,
» ¥ G2 oV
Ustawienia dla styku:
Wartos¢ licznika wewnetrznego jest

ustawiana na zero (resetowana)
kiedy styk jest zamkniety.

R =2kQ

Wyjscie impulsowe bierne, transoptor, oddzielne impulsy
dla przeptywu w kierunku “do przodu” i
“do tylu” poprzez wyjscie stykowe.

Wewnetrzne | | Zewngtrzne
V9
1 ey O]
ya L\ V8 |DO ty’fu
/ (E9) |
|
C - Ol 4424 v+
I ‘ :Do przodu
— G2 !
v K !
v P7 B
e

Rys. 38:

Przyktady potaczen dla urzadzen peryferyjnych, komunikacja analogowa w tym via protokét HART
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9.3.6

Dla komunikacji cyfrowej

Przyktady potaczen dla urzadzen peryferyjnych

Wewnegtrzne?

Wyjscie pradowe (niedostepne dla kom. via Profibus DP,
dla kom. via Profibus PA tylko w zakresie 4-20 mA)

; Zewnetrzne

Wewnetrzne

Wyjscie impulsowe i wyjscie stykowe

(

2

w + Zewnetrzne
| |
Ux - 24 V+
R
V8 ——
Imax
| |
|
Imax
—
Imax=220 mA

Komunikacja via Profibus DP
Rezystory R1, R2, R3 sa rezystorami obcigzeniowymi
magistrali. Powinny one by¢ instalowane kiedy
urzgdzenie pomiarowe jest przytgczane na koncu
magistrali komunikacyjnej.

R1 =390 Q; R2=220Q; R3 =390 Q

4-20 mA

Przyktad potaczenia dla oddzielnych impulséw
dla przeptywu w kierunku “do przodu” i “do tytu”
poprzez wyjscie stykowe

Obcigzenie: maks. 600 Q

Wewnetrzne . . Zewnetrzne
|
U — <24V+
A
-~ V8
| |
| |
=
P7

Imax=220 mA
Wyjscie stykowe Ux/ P7 dla nastepujacych funkcji:

System Monitoring, Empty Pipe, Max.-Min.-Alarm or F/R Signal
Funkcja programowa z opcjami do wyboru
Transoptor wyjscia impulsowego Ux/V8

Komunikacja via Profibus PA
Rezystor R i kondensator C stanowig
obcigzenie magistrali.

Powinny one by¢ instalowane kiedy

urzadzenie pomiarowe jest przylaczane na

koncu magistrali komunikacyjne;j.
R=100Q; C=1uF

Komunikacja via Data Link RS485
Dwuprzewodowe tgcze danych typu
“halfduplex”, maks. dtugos¢ kabla :
1200 m, maksymalnie 32 urzgdzenia
pomiarowe na magistrali, kabel pa-
rowy skrecany (skretka).

Wewnetrzne . Zewnetrzne
: : Wewnetrzne Wewnetrzne Zewnetrzne
| , Zewnetrzne [ I
GND | | | |
R1
B PA- — - A
m R2 I
A PA+ __fc B
Q R3 T
+VD Magistrala
Profibus PA
Magistrala
Profibus DP
Rys. 39:  Przykiady potaczen dla cyfrowych urzadzen peryferyjnych
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9.3.7 Informacje uzupetniajgce dotyczace

potaczen dla Profibus DP

Protokét Profibus DP jest jedng z opcji dostepnych w
przetworniku dla realizacji komunikacji cyfrowej. Komunikacja
cyfrowa wykorzystuje tagcze danych RS 485 (interfejs szere-
gowy - pt.)

Format transmisji RS 485 Data Link

Predko$¢ transmisji 9.6 do 1500 KBit/s

Protokét wg. normy EN 50170

Nr identyfikacyjny 6666 HEX

Cykliczne (zmienne wyjsciowe, patrz oddzielny opis facza
danych Data Link dla COPA/MAG-XE, Nr czesci
D184B093U09)

Zacisk | Funkcja Odwotanie
+VD VP Napigcie zasilania : +5V
A RxD/TxD-N | Odbiér/wysytanie-danych-N
B RxD/TxD-P | Odbioér/wysytanie-danych-P
GND C DGND Potencjat odniesienia danych:
M5V
Kabel

Zaleca sie stosowanie ekranowanego kabla typu skretka do
przesyiu danych.

Maksymalna diugo$¢ kabla 1200 m (kabel typu A).
Impedancja wtasciwa 135-165Q.

Maksymalnie 32 urzadzenia pomiarowe na jednej magistrali.
Predko$¢ transmisji (Baudrate) : 9.6-1500 kbit/s.

Pojemnos¢ roztozona <30 pF/m, rezystancja petli 110 Q/km.
Dtugos$¢ odgatezienia (tap length) maks. 1 m.

Kable przychodzgce i wychodzgce na tych samych zaciskach.

PNK |2 (f\) p—
(SPS) I i - 1 I
= P2 P P
= - [t:b--t:b--t:bl_
B A B A +VD B A GND
+5V 1
Messumformer Messumformer Messumformer
1 32
Rys. 40:  Komunikacja via Profibus DP

Obciazenia magistrali Profibus DP

Oba konce magistrali muszg mie¢ zainstalowane terminatory,
patrz Rys. 41. Dodatkowo poza rezystorem obcigzeniowym
szyny zbiorczej R2 wg. normy EIA-RS-485 nalezy zainstalowac
rezystor R1 (Pulldown) przytgczony do potencjatu odniesienia
danych GND oraz rezystor R3 (Pullup) przytaczony do zacisku
dodatniego napiecia zasilania +VD. Te dwa rezystory
zapewniajg istnienie zdefiniowanego potencjatu jalowego na
szynie zbiorczej kiedy zadne z urzgdzen do niej przytgczonych
nie prowadzi transmisji (czas jatowy pomiedzy telegramami,
tzw. status jatowy). Jezeli chodzi o wartosci ww. rezystorow
patrz norma DIN 19245, Cze$¢ 1i Cze$c¢ 3.

Dla kabla typu A wartosci te sg nastepujace :
R1 =390 Q, R2 =220 Q, R3 =390 Q

Rys. 41:  Terminatory na magistrali dla komunikaciji via
Profibus DP, kiedy urzadzenie pomiarowe jest przytaczone na koncu
szyny zbiorczej.
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9.3.8 Informacje uzupetniajace dotyczace

potaczen dla Profibus PA

Protokét Profibus PA

Format transmisji wg. normy IEC 1158-2
Predko$¢ transmisji 31.25 KByte/s
Protokét wg. normy EN 50170

Nr identyfikacyjny 6668 HEX

Cykliczny (zmienne wyj$ciowe “out” oraz “Out _Total”)

Zmienna “OUT” zawiera biezacg mierzong warto$¢ przeptywu
w jednostkach inzynierskich (%, I/s, m3/h...) i odpowiedni
status.

Zmienna “Out_Total” zawiera biezaca wartos¢ licznika w jed-
nostkach inzynierskich (m3, I...) i odpowiedni status.

A-cykliczny
*  Rozmiar czujnika przeptywomierza
(“NOMINAL_SIZE")

» Jednostki przeptywu chwilowego
(“FLOWRATE_UNITS")

* Auto-test Wt. /Wyt
(“SELF_CHECKING”)

*  Kierunek przeptywu normalny / odwrécony
(“FLOW_DIRECTION”)

+ Czestotliwos¢ wzbudzenia
(“SAMPLE_RATE”)

*  Warto$c¢ odciecia dla niskiego przeptywu w %
(“LOW_FLOW_CUTOFF”)

» Dodatkowe dane , patrz oddzielny opis tgcza danych (Data
Link) dla COPA/MAG-XE)

Zapisane dane sg podtrzymywane podczas przerw w zasilaniu.

Kabel
Zaleca sie stosowanie 2-przewodowego, skrecanego, ekra-

nowanego kabla miedzianego typu A zgodnego z normg,
EN 50170.

Przekroéj przewodu (nominalny): 0.8 mm? (AWG 18)
Rezystancja petli (DC)44 Q/km

Impedancja wtasciwa dla 31.25 kHz100 Q +/-20 %
Ttumienie fali przy 39 kHz 3 dB/km

Niesymetria pojemno$ciowa 2 nF/km

Maksymalna dtugos$¢ kabla dla zasilania standardowego typ IV
(sprzegto segmentowe) w wykonaniu nie iskrobezpiecznym (U
=24V, Imax = 500 mA, Pmax = 12 W).

Dtugos¢ odgatezienia: maks. 30 - 60 m od trojnika lub sub-dy-
dtrybutora.

Liczba uczestnikdéw : maksymalnie 32 urzgdzenia pomiarowe
na jednym segmencie, razem maksymalnie 126.

Topologia magistrali : struktura drzewa i / lub struktura
liniowa.

Terminatory magistrali: bierne na obu koncach gtéwnej magis-
trali komunikacyjne;j.

Element RC: R=100Q, C =1 puF)

Izolacja wejs¢/wyjs¢ : nie ma galwanicznej izolacji pomiedzy
wyjsciem pradowym (zaciski +/-) a szyng Profibus PA (zaciski
PA+/PA-)!

Profibus-DP Profibus-PA
Zasilanie
93.75-156.25 Kbit/s (H2-Bus) + 31.25 Kbit/s IEC 1158-2 (H1-Bus) =
Sprzegto segm.
‘x s zawierajace . 100 Q
Predkos¢ transmisji jest funk- [, ciinie i v v ¥ v
cja sprzegta segmentowego terminatory <15 mA I<15mA I<15mA 1<15mA _
nagistrali = [ — __I_-_T1 _F
(segment coullera) I I I "
PA+ PA- PA+ PA- PA+ PA- PA+ PA-
COPA-XE EOPA-XE \iOPA-XE OPA-XE
MAG-XE AG-XE MAG-XE AG-XE

Rys. 42:  Profibus
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Terminatory magistrali:

Na kazdym koncu szyny zbiorczej musi by¢ zainstalowany ter-

minator magistrali, patrz Rys. 43.

Terminator wykorzystuje element RC o nastepujacych parame-

trach komponentow:

R =100 Ohm; C =1 pF

\H»\\

Rys. 43:  Terminator magistrali dla Profibus PA, kiedy urzadzenie
pomiarowe jest przytgczone na magistrali

9.3.9 Informacje dotyczace bezpieczenstwa

A Uwaga

W czujniku przeptywomierza oraz w przetworniku sg ob-
wody, ktére sg niebezpieczne w przypadku bezposred-
niego kontaktu (dotkniecia) przez personel. Dlatego
zanim zdejmie sie obudowe czujnika lub przetwornika
nalezy wytgczy¢ zasilanie. Czynno$ci serwisowe i
naprawcze przy otwartych urzgdzeniach powinny by¢
wykonywane tylko przez odpowiednio wykwalifikowany
personel.

*  Przetwornik i czujnik przeptywomierza powinny by¢ uziemi-
one zgodnie z obowigzujgcymi normami miedzynarodo-
wymi.

* Przewody przytgczeniowe muszg by¢ zwymiarowane w
oparciu o pobér pradu przez przeptywomierz i muszg
spetnia¢ wymagania norm |IEC227 lub IEC245.

+ Dla instalacji wewnatrz budynkéw kable zasilania
przeptywomierzy powinny by¢ instalowane z wyltgcznikiem,
lub wytacznik sieciowy powinien by¢ zlokalizowany w pob-
lizu przeptywomierza i odpowiednio oznakowany.

» Potaczenia elektryczne pomiedzy czujnikiem przeptywo-
mierza a przetwornikiem mogg by¢ wykonane tylko przy
uzyciu kabla sygnatowego dostarczanego przez firme ABB
Automation Products. Potgczenia te powinny by¢é wykonane
zgodnie z odpowiednim schematem potgczen.

+ Dla zapewnienia bezpiecznej pracy urzadzenia pomiar-
owegdo nalezy postepowac wedtug instrukcji podanych w
niniejszym Podreczniku.

Uwagi oznaczone A powinny by¢ Scisle przestrzegane!

A Uwagi dotyczace przytaczania
urzadzen peryferyjnych

Z wyjatkiem obwodu zasilania pozostate obwody urzadzen
peryferyjnych pracujg z napieciami ktére nie sg niebezpieczne
w przypadku kontaktu (dotknigcia). Tylko urzadzenia o napig-
ciach ktére nie sg niebezpieczne w przypadku kontaktu (dot-
kniecia) moga by¢ przytaczane do tych obwodoéw.
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10. Uruchomienie

10.1 Wstepne procedury sprawdzajace systemu
przeptywomierza
10.1.1

Opisana tutaj procedura uruchomienia powinna by¢ wykonana
po zmontowaniu i instalacji przeptywomierza

Sprawdzanie przeptywomierza COPA-XE

Zasilanie przeptywomierza jest wytaczone.

» Sprawdzi¢ uziemienia.

» Sprawdzi¢ potgczenia wedtug odpowiedniego schematu
potaczen.

» Sprawdzi¢ czy parametry sieci zasilajgcej sg zgodne z
parametrami zasilania podanymi na tabliczce znamionowej
urzgdzenia pomiarowego.

Zatgczy¢ zasilanie!

» Po zatgczeniu zasilania warto$ci parametrow czujnika
przeptywomierza przechowywane w zewnetrznej pamieci
EEPROM sa poréwnywane z wartoSciami tych parametréw
zapisanymi w wewnetrznej pamieci urzadzenia. Jezeli
porébwnywane zestawy parametrow nie sg identyczne,
zostaje zainicjowana automatyczna wymiana danych (fad-
owanie wartosci parametréw z pamieci zewnetrznej do
przetwornika). Na wyswietlaczu przetwornika pojawia sie
komunikat “Primary data are loaded” (Odbywa sie fadow-
anie parametréw czujnika). Po zakonczeniu porownywania
/ tadowania parametrow przeptywomierz jest gotowy do
pracy.

* Przeptywomierz musi pokazywac¢ na wysSwietlaczu jeden z
formatoéw informacji o procesie (patrz paragraf 3.1).

* Aby przeptywomierz byt gotowy do pracy, konieczne jest
wybranie lub wprowadzenie kilku parametrow. Zakres
przeptywu jest automatycznie ustawiany na 10 m/s. Nalezy
wprowadzi¢ pozadang wartos$¢ przeptywu dla Qmax wraz z
odpowiednimi jednostkami inzynierskimi. Z hydraulicznego
punktu widzenia idealnymi sg kranncowe wartosci zakresu
przeptywu na poziomie okoto 2-3 m/s. W menu podrzednym
“Current Output” (wyjscie pradowe) wybra¢ pozgdany
zakres prgdu wyjsciowego. Dla wyjscia impulsowego
nalezy wprowadzi¢ wspétczynnik impulsowy (ilos¢ im-
pulséw na jednostke), szeroko$¢ impulsu oraz dokonac wy-
boru opcji w menu licznika.

» Sprawdzi¢ zero systemowe (patrz paragraf 10.2).

* Aby zakonczy¢ procedure uruchamiania nalezy przywotac
menu podrzedne “Store data in external EEPROM” (Zapi-
sywanie danych w zewnetrznej pamieci EEPROM) aby
zapisa¢ nastawy ktore zostaty zmienione podczas proce-
dury uruchamiania. W przypadku wymiany przetwornika
pamie¢ EEPROM powinna zosta¢ wyjeta z gniazda w
starym przetworniku i wtozona do odpowiedniego gniazda
w nowym przetworniku (patrz paragraf 10.4).

10.1.2 Sprawdzanie przeptywomierza MAG-XE

Opisana tutaj procedura uruchomienia powinna by¢ wykonana
po zmontowaniu i instalacji czujnika przeptywomierza i
przetwornika.

Zasilanie przeptywomierza jest wytgczone.

» Sprawdzi¢ czy zostaly wypetnione wymagania instalacyjne.
» Sprawdzi¢ uziemienia.

» Sprawdzi¢ potaczenia wedtug odpowiedniego schematu
potaczen.
Sprawdzi¢ czy parametry sieci zasilajgcej sg zgodne z
parametrami zasilania podanymi na tabliczce znamionowej
urzgdzenia pomiarowego.

» Sprawdzi¢ czy przetwornik jest zamontowany w miejscu
zasadniczo wolnym od wibracji.

+ Sprawdzi¢ czy nie dojdzie do przekroczenia limitow temper-
atury otoczenia (-20 °C oraz +60 °C).

» Sprawdzi¢ czy jest prawidtowa koordynacja pomigdzy
czujnikiem przeptywomierza a przetwornikiem. Urzadzenia
ktére nalezg do tego samego kompletu majg takie same os-
tatnie cyfry numeru identyfikacyjnego umieszczonego na
ich tabliczkach znamionowych, np. A1 wspétpracuje z B1
lub A2 wspotpracuje z B2.

+ Sprawdzi¢ czy pamie¢ EEPROM jest wtgczona w przeznac-
zone do tego celu gniazdo na ptycie wyswietlacza przet-
wornika (patrz paragraf 10.5). Tabliczka znamionowa
pamigci EEPROM zawiera numer zaméwienia - koricowe
cyfry tego numeru powinny by¢ takie same jak koricowe cy-
fry numeru umieszczonego na tabliczce znamionowe;j
czujnika przeptywomierza ktéry ma by¢ uzywany wraz z tq
pamiecig. Oba te numery muszg by¢ identyczne!

Zatgczy¢ zasilanie!

* Przeplywomierz musi pokazywac na wyswietlaczu jeden z
formatoéw informacji o procesie (patrz paragraf 3.1). Aby
przeptywomierz byt gotowy do pracy, konieczne jest wyb-
ranie lub wprowadzenie kilku parametréw. Nalezy wpro
wadzi¢ pozgdang warto$¢ przeptywu dla Qmax wraz z
odpowiednimi jednostkami inzynierskimi. Z hydraulicznego
punktu widzenia idealnymi sg krancowe warto$ci zakresu
przeptywu na poziomie okoto 2-3 m/s. W menu podrzednym
“Current Output” (wyjscie pragdowe) wybra¢ pozgdany
zakres pradu wyjsciowego. Dla wyj$cia impulsowego
nalezy wprowadzi¢ wspoétczynnik impulsowy (ilo$¢ im-
pulséw na jednostke), szeroko$¢ impulsu oraz dokonac wy-
boru opcji w menu licznika.

» Sprawdzi¢ kierunek przeptywu. Jezeli wskaznik przeptywu
na wyswietlaczu (strzatka) nie zgadza sig¢ z faktycznym ki-
erunkiem przeptywu, zmieni¢ parametr “Flow Direction” (Ki-
erunek przeptywu) z wartosci “Normal” (Normalny) na
“Inverse” (Odwro6cony).

* Aby zakonczy¢ procedure uruchamiania nalezy przywofa¢
menu podrzedne “Store data in external EEPROM” (Zapi-
sywanie danych w zewnetrznej pamieci EEPROM) aby
zapisa¢ nastawy ktore zostaty zmienione podczas proce-
dury uruchamiania. W przypadku wymiany przetwornika
pamie¢ EEPROM powinna zosta¢ wyjeta z gniazda w
starym przetworniku i wtgczona do odpowiedniego gniazda
w nowym przetworniku (patrz paragraf 10.4).

» Sprawdzi¢ zero systemowe (patrz paragraf 10.2).

10.2 Sprawdzanie zera systemu

Zero systemowe dla systemu przeptywomierza jest ustawiane
w przetworniku. W tym celu nalezy doprowadzi¢ przeptyw
przez czujnik przeptywomierza do catkowitego zatrzymania.
Jednocze$nie nalezy mie¢ pewno$¢ ze rura pomiarowa
czujnika przeptywomierza jest petna. Nastepnie mozna wyko-
rzystac¢ parametr “System Zero” do recznego ustawienia zera
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systemowego lub do zainicjowania procedury automatycznej
kalibracji zera systemowego. Wybra¢ odpowiedni parametr
przy pomocy klawisza ENTER a nastepnie uzyc¢ klawiszy str-
zatek do wybrania metody ustawiania zera systemowego (np.
“Automatic” ) i zainicjowaé procedure wciskajgc ponownie
ENTER. Podczas trwania procedury kalibracji w 2-giej linii
wyswietlacza przetwornik pokazuje odliczanie od wartosci
“255” do faktycznej wartosci “0” ; wtedy procedura kalibracji
zostaje zakohczona. Procedura automatycznej kalibracji zera
systemowego trwa okoto 20 sekund (patrz rbwniez paragraf
4.11).

Uruchamianie przeptywomierzy z komunikacja via
Profibus PA/DP

Szczegdbtowy opis procedury uruchamiania tych przeptywomi-
erzy jest dostepny w postaci odrebnego podrecznika:

- dla komunikacji via Profibus PA: podrecznik o numerze
identyfikacyjnym D184B093U10

- dla komunikaciji via Profibus DP: podrecznik o numerze
identyfikacyjnym D184B093U12

10.3 Czujnik pustej rury pomiarowej (opcja)

Podczas uruchamiania modut czujnika pustej rury pomiarowej
powinien by¢ wyregulowany dla warunkéw roboczych.
Instrukcje na temat tej regulacji patrz paragraf 4.18.

10.4 Wymiana przetwornika

Wszystkie nastawy parametrow sg przechowywane w pamieci
EEPROM wigczonej do gniazda na ptycie wyswietlacza. Kiedy
modut przetwornika musi by¢é wymieniony, po zainstalowaniu
nowego modutu przetwornika mozna wigczy¢ starg pamiec
EEPROM i zatadowa¢ wszystkie zapisane w niej nastawy
parametrow do nowego przetwornika. Dane charakteryzujace
przetwornik sg automatycznie uaktualniane.

' Uwaga:

L] Po zakonczeniu procesu konfiguracji wszystkie nastawy
parametréw powinny by¢ zapisane w zewnetrznej pam-
ieci EEPROM.

10.5 Lokalizacja gniazda modutu pamieci

(zewnetrzna pamie¢ EEPROM)

Gniazdo do wigczenia zewnetrznej pamieci EEPROM znajduje
sie w przedniej czesci ptyty wyswietlacza lub dla wersji bez
wys$wietlacza, na ptycie do przytgczenia pamieci EEPROM .

10.6 Obstuga okresowa / Naprawa

Czujnik przeptywomierza jest zasadniczo urzgdzeniem
bezobstugowym. Konieczne jest jedynie wykonanie raz w roku
sprawdzenia warunkéw otoczenia (cyrkulacja powietrza,
wilgotno&¢), integralno$¢ uszczelnienia dla uszczelek na
potaczeniach czujnika przeptywomierza z obiegiem proceso-
wym, ztgcza kablowe i wkrety mocujace pokryw, funkcjonalng
niezawodnos¢ zasilania, ochrong od wytadowan atmosfery-
cznych oraz uziemienia.

Wszelkie naprawy i czynnos$ci z zakresu obstugi okresowej
powinny by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowany
personel serwisowy.

Prosimy zwréci¢ uwage na “Informacje o materiatach pod-
wyzszonego ryzyka” kiedy odsyta sie czujnik przeptywomierza
do naprawy do firmy ABB Automation Products.

Wtykowa pamiec
EEPROM

@
ABB

000020182/X002

®

>V 49.9800
>V 1348.00

DATA ENTER

I/s

m3 3 czujniki do wpro-
wadzania danych
przy pomocy
pateczki magnety-
cznej przy
zamknietej obud.

STEP

DATA STEP CI/CE
L ENTERJ

3 przyciski do wprowadzania
danych z klawiatury przy
otwartej obudowie

Rys. 44:  Plyta wyswietlacza

' Uwagi dotyczace otwierania
= oObudowy

Kiedy otwiera sie obudowe przetwornika nalezy pam-
ietac ze :
* Wszystkie przewody przytgczeniowe muszg by¢ bez
napiecia .
* Kiedy obudowa przetwornika jest otwarta, ochrona przed

zakltéceniami elektromagnetycznymi (EMC) jest
ograniczona

10.7 Obracanie wyswietlacza

Wykreci¢ i wyja¢ wkrety mocujgce obudowe. Plyta wyswietla-
cza jest zamontowana przy pomocy 4 wkretow z tbami typu
Phillips (patrz Rys. 45, od 1 do 4).

Po wyjeciu tych wkretébw mozna zdemontowa¢ wyswietlacz.
Nastepnie nalezy ostroznie wtgczy¢ do zwolnionego gniazda
przytgczeniowego wyswietlacz obrotowy i zamcowac go przy
pomocy 4 wkretéw typu Phillips, a potem zainstalowaé na pow-
rét obudowe i zabezpieczy¢ jg czterema wkretami mocujgcymi.
Sprawdzi¢ prawidtowe utozenie uszczelek - tylko gdy uszczeliki
sg utozone prawidtowo, jest dotrzymany poziom ochrony IP-67.

' Uwaga ogélna

a Jezeli wskazniki przeptywu “do przodu” i “do tytu” poja-
wiajgce sie na wyswietlaczu nie zgadzaja sie z faktycznym
kierunkiem przeptywu, nalezy zmieni¢ parametr “Flow Di-
rection” (Kierunek przeptywu” z “Normal” (normalny) na
“Inverse” (odwrbcony).

10.8 Lista cze$ci zamiennych, czujnik
przeplywomierza

Jezeli zachodzi potrzeba wykonania naprawy wewnetrznej
wyktadziny czujnika, jego elektrod lub cewek elektromagnesu,
czujnik musi by¢ odestany do fabryki producenta, ABB Automa-
tion Products w Géttingen, Niemcy. Przygotowujgc czujnik do
wysyiki nalezy zwréci¢ uwage informacje i wymagania podane
w “Informac;ji na temat substancji niebezpiecznych i pod-
wyzszonego ryzyka” (Hazardous Information).
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11. Specyfikacje przetwornika
COPA-XE oraz MAG-XE

A DD
atl 1 J

000020182/X002 Pamigé
EEPROM

typu wtykowego

>V 49.9800 /s
>V 1348.00 m3

DATA ENTER

STEP

® @@ @

DATA STEP CI/CE
LENTERJ

CICE

o
®

3 czujniki
do obstugi przy

pomocy pateczki
magnetycznej

3 przyciski do obstugi
przy zdjetej obudowie

Fig. 45 Klawiatura i wycewietlacz przetwornika

Zakres przeptywu
Ciggty pomiedzy 0.5 m/sa 10 m/s

Dokladnos$¢
<0.5 % odczytu

Niezmienno$¢ wskazan
<0.15 % odczytu

Minimalna przewodnos¢

5 uS/cm
(20 ps/cm dla wody zdemineralizowanej)

Czas odpowiedzi
Dla funkgcji skokowej 0-99% (odpowiada 5t)>1 s.

Zasilanie

Wysokie napigcie AC 85-253 V
Niskie napiecie AC 16.8-26.4 V
Niskie napiecie DC 16.8-31.2 V
Zawartos¢ harmonicznych: 5%

Zasilanie pola magnetycznego

64 Hz, 72 Hz 122 Hz, 15 Hz, 25 Hz, 30 Hz
(zasilanie 50/60 Hz )

Zasilanie

Czujnik przeptywomierza wraz z przetwornikiem:
<14 VA dla zsilania AC
<6 W dla zasilania DC

Temperatura otoczenia
-20 °C do +60 °C

Polaczenia elektryczne
Zaciski sprezynowe bezsrubowe.

Poziom ochrony wedtug normy EN 60529
IP 67, IP 68 (tylko MAG-XE)

Pomiar przeptywu w kierunku “do przodu” / “do tytu”
Kierunek przeptywu jest wskazywany przez strzatke na
wys$wietlaczu i poprzez wyjscie transoptora (sygnat ze-
wnetrzny).

Wyswietlacz

Wyswietlacz podswietlany, wprowadzanie danych przy po-
mocy trzech przyciskow bezposrednio z klawiatury przetworni-
ka lub przy pomocy pateczki magnetycznej przy zamknietej
obudowie przetwornika.

Wyswietlacz ciekitokrystaliczny LCD-Dot Matrix o formacie

2 x16 znakow. Przeptyw jest sumowany wewnetrznie osobno
dla kazdego z kierunkéw przeptywu w jednej z 16 opcjonalnych
jednostek inzynierskich. Przeptyw moze by¢ wysSwietlany w
procentach lub w jednej z 45 opcjonalnych jednostek inzynier-
skich. Obudowa przetwornika moze by¢ obracana o 90°.
Wyswietlacz moze by¢ ustawiony w trzech r6znych pozycjach
aby zapewni¢ optymalng jego czytelnos¢. W trybie pracy
wyswietlacza “multiplex” dodatkowo mozna wybraé dla 1-szej i
2-giej linii wySwietlacza nastepujace opcje : przeptyw w %, jed-
nostkach inzynierskich lub w postaci wykresu stupkowego; war-
tos¢ licznika dla przeptywu “do przodu” lub “do tytu”; numer
urzgdzenia wg. tabliczki znamionowej; warto$¢ sygnatu wyjscia
pradowego.

Wersje obudowy przetwornika

Dla modelu COPA XE

Wersja kompaktowa z obudowg przetwornika wykonang w
formie odlewu ze stopu metali lekkich, malowana (powloka o
grubosci 60 um), sekcja centralna w kolorze ciemnoszarym
RAL 7012, sekca przednia i tylna (pokrywa) w kolorze jas-
noszrym RAL 9002.

Opcja:
Obudowa przetwornika ze stali nierdzewne;.

Dla modelu MAG-XE

a Obudowa do montazu “polowego” wykonana w formie
odlewu ze stopu metali lekkich, malowana (powtoka o
grubosci 60 um), sekcja centralna w kolorze
ciemnoszarym RAL 7012, sekcja przednia i tylna
(pokrywa) w kolorze jasnoszrym RAL 9002

b)  Wkiadka 19 cali

c) Obudowa do montazu w panelu.

d) Obudowa do montazu na szynie.

Waga:
COPA-XE: Patrz wymiary w karcie katalogowej
MAG-XE: Obudowa “polowa”: 4.5

Wktadka 19 cali : 1.5kg
Obudowa do montazu na szynie:1.2 kg
Obudowa do montazu w panelu:1.2 kg

Kabel sygnatowy (tylko dla MAG-XE)

Maksymalna dtugo$c¢ kabla pomiedzy czujnikiem przeptywo-
mierza a przetwornikie wynosi 50 m. Kazdy kompletny system
przeptywomierza jest dostarczany z kablem sygnatowym o
dtugoéci 10 m. Jezeli jest potrzebny kabel sygnatowy o wiek-
szej dtugosci, dodatkowy kabel przedtuzajacy mozna zaméwié
u producenta przepllywomierza podajgc numer identyfikacyjny
czesci D173D018U02 .
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' Uwaga:

= Przetwornik COPA-XE oraz MAG-XE spetniajg zalecenia
NAMUR NE21 “Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna po-
miarowych urzgdzen przemystowych stosowanych w
procesach przemystowych i laboratoriach” 5/93
(NAMUR-Recommendation NE21. Electromagnetic
Compatibility of Industrial Equipment in Processes and
Laboratories 5/93) oraz zalecenia dotyczace kompatybil-
nosci elektromagnetycznej (EMC Guideline 89/336/EWG
(EN 50081-1, EN 50082-2)).
Ostrzezenie: Ochrona przed zakt6ceniami elektromagne-
tycznymi ( EMC-Protection) jest ograniczona i nie spetnia
podanych powyzej wymagan kiedy obudowa przetworni-
ka jest otwarta.

Bezpieczenstwo danych

Wszystkie dane sg zapisywane w pamigeci EEPROM
przetwornika kiedy zasilanie jest wytgczane lub kiedy wystgpi
przerwa w zasilaniu. Kiedy ma miejsce wymiana przetwornika
i jego pamieci zewnetrznej, wszystkie nastawy parametrow sg
automatycznie tadowane po pierwszym zatgczeniu zasilania.
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Przeptywomierz elektromagnetyczny

COPA-XE /| MAG-XE

9. Przeglad nastaw parametrow i wersji

Lokalizacja przeptywomierza: ......................... Nrseryjny (TAG NO).: . ... i
Typ czujnika przeptywomierza: ........................ Typ przetwornika: . . .......... ...
Nr zamowienia.: ............... Nr.urzadz.:............ Nr zaméwienia: ............ Nrurzgdz.... ............
Temperaturaplynu.: ... ... .. . . Napiecie zasilania: ..........

Wykladzinawew.: ............. Elektrody:............. Czestotliwos¢ wzbudzenia: .........................
Cogaror v v Cogpant v, Zerosystemowe . ............ ...
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Parametr

Zakres nastaw

Program Protection Code (Kod ochrony programu):
Language (Jezyk):

Meter Size (Rozmiar przeptywomierza):

Qmax :

Pulse Factor (Wspotczynnik impulsow):

Pulse Width (Szerokos¢ impulsu):

Low Flow Cutoff (W. odciecia dla niskiego przeptywu):
Damping (Ttumienie):

Filter (Filtr):

Density (Gestos¢):

Units Qpax-(Jednostki dla Qpax):

Units Totalizer (Jednostki dla licznika):

Max. Alarm:

Min. Alarm:

Terminals P7/G2 (Opcje sygnatu na stykach P7/G2):

Terminals X1/G2 ((Opcje sygnatu na stykach X1/G2):

Current Output (Wyjscie pradowe):

lout at Alarm (Sygnat lout w war. alarmu):

Empty Pipe Detector (czujnik pustej rury pomiarowej):
Alarm Empty Pipe (Alarm dla pustej rury pomiarowej):
lout at Empty Pipe (Sygnat lout dla pustej rury pom.) :
Threshold (Warto$¢ progowa):

Adjust Empty Pipe (Regul. czujnika pustej rury pom.):
Totalizer Function (Tryb pracy licznika):

1st Display Line (1-sza linia wyswietlacza):

2nd Display Line (2-ga linia wySwietlacza):

1st Line Multiplex (1-sza linia wy$w., tryb Multiplex):
2nd Line Multiplex (2-ga linia wy$w., tryb Multiplex):
Operating Mode (Tryb pracy):

Flow Direction (Kierunek przeptywu):

Direction Indication (Wskaznik kierunku przeptywu):

Store Data in ext. EEPROM (Zapis danych w zewn.
pamigci EEPROM):

0-255 (O=ustawienie fabryczne)

Niemiecki, angielski, francuski, finski, hiszpanski, wtoski,
holenderski, dunski, szwedzki

1/8” - 24” [DN 3 - 600]

0.5 Zakres oy -1 Zakres

0.001 - 1000 impulséw/jednostke

0.100 - 2000 ms

0 - 10 % warto$ci krancowej zakresu przeptywu

0.125 - 99.99 sekund

ON/OFF (Wt. /Wyt.)

0.01 g/cm3 - 5.0 g/cm3

I/s, I/min, I/h, hi/s, hi/min, hi/h, m3/s, m3/min, m%h, igps,
igpm, igph, mdg, gpm, gph, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bls/day,
bls/min, bls/h, kg/s, kg/min, kg/h, t/s, t/min, t/h, g/s, g/min,
g/h, ml/s, ml/min, ml/h, Ml/min, Mi/h, Ml/day, Ib/s, Ib/min,
Ib/h, uton/min, uton/h, uton/day, kgal/s, kgal/min, kgal/h,

I, hl, m3, igal, gal, mgal, bbl, bls, g, kg, t, ml, uton, Ib, kgal
%
%
Max. Alarm, Min. Alarm, Max./Min. Alarm, general alarm

(alarm ogolny),empty pipe (pusta rura pom.),
F/R-signal (sygnat kierunku przeptywu DP/DT) , brak funkcji

External zero return (zewn. wymuszanie zera), totalizer
reset (resetowanie licznika), brak funkgiji

0/4-20 mA, 0/2-10 mA, 0-5 mA, 0-10-20 mA, 4-12-20 mA
0 %, 130 %, 3.8 mA

ON/OFF

ON/OFF

0 %, 130 %, 3.8 mA

2300 Hz

Potencjometr programowy (Software potentiometer)
Standardowy, réznicowy (Standard/Difference)

Q (%), Q (jednostki), Q (mA), licznik DP/DT, nr. urzadz.
(TAG-Number), linia pusta, wykres stupkowy

Q (%), Q (jednostki), Q (mA), licznik DP/DT, nr. urzadz.
(TAG-Number), linia pusta, wykres stupkowy

Wht./Wyt.(ON/OFF)

Wht./Wyt.(ON/OFF)

Standardowy / Szybki (Standard/Fast)
Do przodu / Do tytu (F/R), Do przodu (F)
Normalny (Normal), odwrécony (Inverse)

Tak / Nie (YES/NO)

Pulse Output (Wyjscie impulsowe): o TO. o Aktywne, 24V

Contact In-/Output (Wejscie/Wyjscie stykowe): oT, TO. o Nie

Empty Pipe Detector (Czujnik pustej rury pomiarowej): o T o Nie

Communication (Komunikacja): OHART 0 e,

Display Design (Wersja wy$wietlacza) o Brak o Pod$wietlany, z wprowadzaniem danych za pomocg
pateczki magnetycznej przy zamknietej obudowie.

Gdzie :

TO = transoptor (optocoupler)
T =Tak
HART = komunikacja via protokét HART
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