Lokalna Jednostka Biznesu Robotyka

IRB 2600
Robot przemystowy

IRB 2600 pracuje z najwyzszg doktadnoscig w swojej klasie IRB 2600 zajmuje tak samo mato przestrzeni na montaz,
przyspieszajac proces, dzieki czemu pomaga w poprawie jak IRB 4600. Z IRB 2600 mozliwa jest oszczednos¢ miejsca
wydajnosci. Jest uzywany w aplikacjach procesowych, takich na podtodze w celi, dzieki opcji zamontowania robota blize;
jak spawanie tukowe. Wysoka doktadnos¢ ruchéw osiggana obstugiwanych maszyn. IRB 2600 moze obstugiwacé bardzo
jest dzieki opatentowanemu oprogramowaniu do kontroli duzy obszar pracy pod soba.

ruchu - TrueMove.

Roboty ABB to najlepiej zabezpieczone roboty na rynku.
Dzieki kompaktowej konstrukcji robota, a takze niskiej wadze,  IRB 2600 posiada stopiert ochrony IP 67 w standardzie
IRB 2600 moze znacznie obniza¢ standardowe czasy cykli oraz stopient ochrony Foundry Plus 2 opcjonalnie.
do 25%. Opatentowane oprogramowanie kontroli ruchu
QuickMove zapewnia maksymalne przyspieszenia i predkosci
w swojej klasie. Najwigksza korzys¢ to wieksze zdolnosci
produkcyjne.

Potaczenie duzego zasiegu oraz elastycznosci montazu
robota sprawia, ze moze on dosiegna¢ do maszyn i pracowac
bez kolizji z innym sprzetem. Poprzez optymalizacje miejsca
pracy robota, zwieksza sie produktywnos¢. Elastyczny
montaz robota jest réwniez bardzo uzytecznny podczas
symulacji najkorzystniejszej jego pozycji w aplikaciji.
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IRB 2600

Gtéwne zastosowanie

Zakres roboczy

Obstuga maszyn, przenoszenie/przetadunek, spawanie tukowe, ciecie,

dozowanie, montaz, pakowanie i paletyzacja, pomiary

Specyfikacja

IRB 2600-12/1,65

IRB 2600-20/1,65
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Warianty Zasieg Udzwig Obcigzenie
ramienia
IRB 2600-12/1.65 1,65 12 15
IRB 2600-20/1.65 1,65 20 10
IRB2600-12/1.85 1,85 12 10 ©
Liczba osi 6+3 zewnetrzne (do 36 z opcja MultiMove) ?’—r’
Ochrona Standardowo IP67;
Opcjonalnie Fountry Plus 2
Pozycja montazu Na podtodze, na scianie, na pétce,
odwrécony, pochylony
Warianty kontrolera IRC5 Pojedyncza szafa, Podwdjna szafa
Wymiary i waga §
Wymiary podstawy robota: . 676 x511
Wysoko$¢ robota: IRB 2600-12/1,65 i IRB 2600-20/1.65 1382 mm
Wysoko$é robota: IRB 2600-12/1,85 1582 mm 837 469
Waga robota: 272 do 284 kg 1358 1653
Mozliwosci (zgodnie z norma ISO 9283)
....... . Ramie 1,65 Ramie¢ 1,85
Powtarzalnos¢ pozycji (RP) 0,04 mm 0,04 mm IRB 2600-12/1.85
Powtarzalnos¢ sciezki (RT) 0,13 mm 0,16 mm
Ruch
Ruch osi . Zakresy robocze osi Maks. predkosc
Os 1 . +180° do -180° 175 °/s
0s 2 +1565° do -95° 175 °/s
0s 3 +75° do -180° 175 °/s
08 4 +400° do -400° 360 °/s §
0s 5 +120° do -120° 360 °/s
0s$ 6 +400° do -400° 500 °/s
Przytaczenia elektryczne
Napigcie zasilania 200-600 V, 50-60 Hz
Warunki srodowiska pracy
Temperatura otoczenia dla urzadzen mechanicznych: N

Podczas pracy robota

+5°C (41°F) do +45°C (113°F)

Przy transporcie i przechowywaniu

-25°C (-13°F) do +55°C (131°F)

Przez kroétki okres (maks. 24h)

Maks. do +70°C (158°F)

Wilgotnos¢ wzgledna

Maks. 95% przy statej temperaturze

Bezpieczenstwo

Podwajny obwadd bezpieczenstwa,

wytaczniki stopu awaryjnego i funkcje

bezpieczenstwa, 3 tryby pracy robota.

Emisja zaktdcen

Certyfikat EMC/EMI

Dane i wymiary moga zostaé zmienione bez powiadomienia

Wiecej informacji:
ABB Contact Center

tel.: 22 22 37 777

e-mail: kontakt@pl.abb.com

e-mail: robotyka.sprzedaz@pl.abb.com

www.abb.pl/robotics

967 05—

1553 1853

ABB zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian technicznych bad Z mo-
dyfikacji zawartosci niniejszego dokumentu bez uprzedniego powiadam iania.
W przypadku zamoéwieri obowigzywac beda uzgodnione warunki.

ABB Sp. z 0.0. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za potencjal ne btedy lub
mozliwe braki informacji w tym dokumencie. Zastrzegamy wszelkie prawa do
niniejszego dokumentu i jego tema tyki oraz zawartych w nim zdje¢ i ilustracji.
Jakiekolwiek kopiowanie, uj awnianie stronom trzecim lub wykorzystanie jego
zawartosci w czesci lub w catosc i bez uzyskania uprzednio pisemnej zgody

ABB Sp. z 0.0. jest zabr onione.
© Copyright 2014 ABB

Wszelkie prawa zastrzezone.

Power and productivity
for a better world™
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