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Mas nyelvlii ACS50 hasznalati utmutatokat és ACS50 Miiszaki leirast a kovetkez6 inter-
net cimen talalhat: http://www.abb.com.

irja be a keresési mez6be a kdvetkezdket: ACS50 UG (vagy ACS50 TR). Klikkeljen a
keresésre. Vegye ki a keresési feltételek kozul a “csak Web oldalak keresése” (HTML)
opciot és klikkeljen a keresésre.
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Biztonsagi eléirasok

Figyelmesen olvassa el a kdvetkez6 utasitasokat a telepités
megkezdése elbtt.

Figyelem! Veszélyes fesziltség!

Csak képzett szakember telepitheti az ACS50 tip. frekvenciavaltot.
Soha ne végezzen semmilyen munkat a hajtason, a motor kabelen
vagy a motoron, ha a készulék feszultség alatt all. A betaplalas
lekapcsolasa utan mindig varjon legalabb 5 percet, hogy a
k6zbensd kéri DC kondenzatorok kistlhessenek, mielétt barmilyen
munkat végezne a frekvenciavalton.

Megjegyzés: A DIP kapcsolok veszélyes feszultség alatt allnak.
Megjegyzés: Még ha a motor le is allt, veszélyes feszlltség lehet
jelen a teljesitmény sorkapcsokon: L/R, N/S, T1/U, T2/V és T3/W.
Megjegyzés: Ha a készulék nincs is feszulltség alatt, a relé
kimeneti sorkapcsokon -mas forrasbdl érkezd- veszeélyes
feszlltség lehet jelen.

Figyelem! Meleg felilet!

MUkodés kozben a hitéborda magas hémérseékletet érhet el
(>80°C). Gyb6z8djon meg rola, hogy a telepitési utmutatéban
leirtakat betartottak-e.

Altalanos biztonsagi eléirasok

A halézati kimaradast kovetéen a készulék automatikusan el fog
indulni, ha a kulsé start parancs aktiv.

Ne prébalja meg a hibas készuléket megjavitani. Az ACS50 nem
javithaté a helyszinen. Csere miatt vegye fel a kapcsolatot a
kereskeddjével.

A készuléket elzart, vagy kulccsal nyithato helyre telepitse.

Ne helyezze a késziléket feszliltség ala egynél tobbszor 3
percenként.

3
A DIP kapcsolok modositasa hatassal van a készulék mikodésére
és mikodtetésére. Gy6z6djon meg arrdél, hogy a valtozasok nem
jelentenek veszélyt az emberekre illetve a berendezésekre.

A hasznalati atmutatorol

Ezen utmutato a telepitéshez és a belizemeléshez tartalmaz fontos
informaciokat.

A frekvenciavaltdé beazonositasa

A csomag tartalmazza a kovetkezbket:

1. ACS50

2. Hasznalati utmutaté

3. A vezérl6 kabelekhez 2 db rogzité (Csak EMC

‘l“l‘=== ACS50-01E-09A8-2
IP20

U1 1*200..240V | U2 3*0..U1

1 50/60Hz f2 0..120/130Hz

11 220A 12 9.8A

Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

szlrdvel ellatott keszulékek). IIISI!!V!JR!()E"l
Ellenérizze az adattablat, hogy a leszallitott AL L
készllék megegyezik-e a megrendelttel. CEC c@“s

ACS50-01 - .

EMC sziiré: E = Van (beépitett), N = Nincs
Max. folyamatos kimeneti aram (/,):
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =4.3 A,
07A6 =7.6 A,09A8 = 9.8 A
Tapfesziiltség (U,4):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

A sorozatszam (S/N) is az adattablan szerepel.
(Y = gyartasi év, WW = gyartasi hét)
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A készulék attekintése

A berendezéssel a 3 fazisu aszinkron motor sebességét lehet szabalyozni.

Védéfold (PE), 13. old.
Betap sorkapcsok, 73. old.

Betap LED, 17. old.

DIP kapcsoldk, 10. old.
Hiba LED, 717. old.

h e
J

Vezérl6 potenciométerek, 72. old.

a,
-

RETTRR RN

Relé kimenet sorkapcsok, 74. old.

Vezérl6 kabel sorkapcsok, 74. old.

Motor kabel arnyékolas, 713. old.

Motor kabel sorkapcsok, 73. old. . Az
elcsusztathato fedél tovabbi szgetelést biz-
tosit. Csusztassa el a fedelet balra annak
bezarasahoz.

Analég bemen6 jel valaszto
(feszultség/aram), 14. old.

CULLLLARALALALRANN

MOTOR 5 ? ‘
11..'0 Tgv b A €3
Taw
CLOSED~  OPEN .

| - g .
Rogzité, 8 - 9. old. j

‘_\‘

Rogzitd lemez, 15. old. (Csak EMC szlr6s
készuléekek eseteén)



Telepitési és Uzembe helyezési lIépések

A telepités elkezdése el6tt olvassa el a Biztonsagi elbirasok c. fejezetet a 3. oldalon.

fordulatszamra gyorsit.

Teendd Old
1 Ellendrizze a szallitmanyt. 3
2 Gy6zbdjon meg arrdl, hogy a telepitési kornyezet megfelel a készulék szamara.
3 Szerelje fel a készuléket. 8-9
4 Ellenérizze az alapbeallitdsok hasznalhatésagat: motor névleges frekvencia: 50 Hz; a terhelés: szivattyu vagy ventilator; | 710
a maximalis kimeneti frekvencia: 50 Hz. Ha az alapbeallitasok nem megfeleléek, a DIP kapcsoldkkal valtoztassa meg
azokat.
5 Gy6z6djon meg arrdél, hogy a MOTOR | NOM potenciométer a motor névleges aramara van beallitva. Ez hatarozzameg | 712
a motor hévédelmi funkcié mikddését.
6 Allitsa be a gyorsitasi/lassitasi id6 potenciométert (ACC/DEC) ha sziikséges. 12
7 Csatlakoztassa a betap és motoroldali kabeleket. 13
8 Kdsse be a vezérld kabeleket. 14
9 Helyezze feszlltség ala a készuléket. A zold LED vilagit. Megjegyzés: A motor elindul, ha a start parancs aktiv.
1 Allitsa be a sebesség alapjelet, és aktivalja a start parancsot. A motor az adott sebesség alapjelnek megfelel 16
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Kornyezeti hatarértékek

Telepitési helyszin Tarolas és szallitas a védé csomagolasban
Levegd -20°C (-4°F), Jegesedés nem megengedett 1 | -40°C (-40°F) -tol
hémérseéklet +40°C (104°F), névleges terhelésnél +70°C (158°F) -ig.

+50°C (122°F), ha a folyamatos kimeneti
aram a nevleges kimeneti aram (/) maximum
85%-a .

Magassag 0...2000 m (0...6,600 lab). 1000...2000 m Nincs hatarerték.
(3,300...6,600 lab) kozotti magassag esetén,
Py és I minden 100 m esetén 1%-al

csOkken.
Relativ Kevesebb mint 95%, nem kondenzal6do Kevesebb mint 95%, nem kondenzal6dd
paratartalom
Szennyez6dési * Villamosan nem vezet6 por megengedett Tarolas Szallitas
szint * Aleveg6 tiszta kell legyen, nem : . . ,,
* Villamosan nem vezet6 por | ¢ Villamosan nem vezetd por
(IEC 60721-3-3) tartalmazhat korréziv anyagokat es P P

megengedett megengedett
+ Kémiai gazok: 1C2 osztaly + Kémiai gazok: 2C2 osztaly
» Szilard részek: 1S2 osztaly |« Szilard részek: 252 osztaly

villamosan vezetd port
+ Kémiai gazok: 3C2 osztaly
» Szilard részek: 3S2 osztaly

Szinuszos Frekvenciatartomany: 5...150 Hz Az ISTA 1A specifikacionak megfeleléen
vibracio Allandé csucs gyorsulas: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Utédés Nincs megengedve Max. 100 m/s? (330 ft/sz), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Szabadesés Nincs megengedve Nincs megengedve

1) 0°C alatti kdrnyezeti hémérsékletben torténd uzemeltetéskor, a tapfeszultséget hagyja a készuléken. A hajtast szekrénybe telepitse.
Gyb6z6djon meg arrdl, hogy a frekvenciavalté altal termelt hé el tud disszipalddni.

Az ACS50 készulek IP védettségi foka: 1P20.



Méretek

Modul | Modul | Modul | Modul
A B C D
mm mm mm mm
(in) | (in) | (in) | (in)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 | 675 | 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 | 128 | 159 | 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
675 | 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.01) | (3.01)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 | 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 | 156 | 182 | 214
(6.14) | (6.14) | (7.15) | (8.41)
170 | 170 | 194 | 226
(6.99) | (6.99) | (7.62) | (8.88)
1465 | 1465 | 171 | 203
(5.77) | (5.77) | (8.72) | (7.98)
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Rogzités

Figyelem! A készllék normal mikddése soran magas hémérsekletre melegszik. Biztositson elég hiité-légaramot minden pozicidban:
- Mindig ugy telepitse az ACS50 készuléket, hogy a hiitébordak fliggdlegesen alljanak.

- Hagyjon elegend6 helyet az A és B modul méret(i készllékek korul. A C és D modul méretli készllékek ventilatorral felszereltek, igy
azok szorosan egymas mellé illesztve is telepithet6ek.

Telepitse a készlléket a rogzitd segitségével vagy egy 35 mm-es DIN sinre vagy a falra.

DIN sines rogzités Falra torténé rogzités Késziilékek kozotti tavolsag

"Pattintsa" fel a készlléket a sinre. | A rdgzitd segitségével szerelje fel a | A megfelel§ hités biztositdsanak érdekében mindig
A készulék levételehez nyomja készuléket a falra. Hasznaljon M4 | hagyjon elegendé helyet a készulék korul.

meg a kart a rogzité tetején. meéret( csavarokat.

2in.
( )1 AésB

modul
cm (in.)
X11.5(0.6)




A fali rogzit6 felhelyezése és eltavolitasa

A készulék a keskenyebb és a szélesebb oldalaval is felszerelhet6 a falra. A kivant oldalra szerelje fel a rogzitét. Az A és B Modulokkal
kapcsolatban nézze meg a lenti leirast. A C és D Modulok esetén a rogzit6 eltavolitasahoz huzza azt lefelé, a felhelyezéshez nyomja azt
fel.

A rogzit6 eltavolitasa, A és B Modul: A rogzit6 felhelyezése, A Modul: A A rogzit6 felhelyezése, B modul: A két
A két mGanyag gomb megnyomasaval a képen lathaté modon helyezze fel a két részt nyomja 0ssze a hitébordak kozott,
rogzité felsé és alsé részei részt és pattintsa 6ket 0ssze. amig 0ssze nem pattannak.

szétvalaszthatoak.

. DA LT — AU T, TR
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DIP kapcsoldk

DIP kapcsoldk segitségével tudja az ACSS50 készuléket beallitani a motornak és az alkalmazasnak megfelel6en.
Figyelem! A DIP kapcsolok veszélyes feszlltség (200 V) alatt allnak. Kapcsolja le a készuléket a halozatrdl és varjon 5 percet,

miel6tt megvaltoztatna a kapcsoldk allasat. A vedétetét zarja le amikor a készulék feszultség alatt all.

Beallitas
* Nyissa ki a védotetdt egy csavarhuzo hegyeével, és allitsa be a DIP kapcsoldkat.

« Egy csavarhuzoé hegyével tudja a kapcsoldkat a bal vagy a jobb allasba kapcsolni. Alapallapotban, minden kapcsolo bal oldalon all.
+ Zarja vissza a vedotet6t.

Alapinformaciok

DIP kapcsolé

50
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JGEEEEEEEIN

# | Név és funkcié Alapbeallitas Lehetséges
] | peallitas s
NOM FREQ HZ: Motor névleges frekvencia 50 Hz 60 Hz
NOM FREQ | 2 | SILENT: Motor zaj szint (PWM kapcsolasi OFF - Normal ON - Halk (16 kHz)
60 Hz frekvencia) (5 kHz)
S%N] E&NT 3 | LOAD: Terhelés nyomatek tipus (U/f gérbe) P&F - Sziv/Vent. | CT - Allando nyomaték
10 JOG Hz 4 | JOG HZ: Allandé fordulatszam 5Hz 10 Hz
RUN RELAY | 5 | RELAY: Relé kimenet miikodési méd FLT - Hiba RUN - Futas
gm iﬁlﬂsl%FRFESéEE? 6 | Al OFFSET: Analég bemenet minimum érték OFF-0mA (0 V) ON-4mA (2V)
oN [ 7 | AUTORESET: Automatikus hibanyugtazasi funkcié | OFF - Nincs ON - Nyugtazas
nyugtazas engedélyezve
8 | HI FREQ: Magas frekvencia mod OFF - Alapbeallitas | ON - Magas frekvencia
engedélyezve
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Tovabbi informaciok

No. | Név Informacié
1 NOM A motor névleges frekvencigjat hatdrozza meg (Iasd a motor adatablajan).
FREQ Hz
2 SILENT | A frekvenciavalté kapcsolasi frekvenciajat hatarozza meg.
Megjegyzés: Minél magasabb a kapcsolasi frekvencia annal magasabb az elektromagneses zaj, és !
annal rovidebb a megengedett motor kabel hossz az Eurépai EMC El6irasok szerint. Lasd a Miszaki !
adatok c. fejezetben a 18. oldalon. |
Megjegyzés: A kapcsolasi frekvenciatdl fligg a késziulék hdmeérséklete is. |

3 LOAD A terhelésnek megfelel6en allithato be a kimeneti feszultség és frekvencia karakterisztika. Valassza a 5 >f
P&F allast a négyzetes nyomatékgorbe (pl.: ventilatorok-szivattyuk) esetén és CT allast az allandé N
nyomatékgorbéji terhelésekhez (pl.: szallitd szalag). Az ACS50 automatikusan megemeli a kezdeti
feszultséget 10%-al a motor veszteségeinek kompenzalasahoz és az inditasi nyomaték noveléséhez.

4 JOG Hz | Az édllandé fordulatszamot hatarozza meg. A funkcioé aktivalasahoz kapcsoljon 12...24 VDC-t a 3. digitalis bemenetre ("JOG").
(A készulék lelassit vagy felgyorsit az allando fordulatszam értékre és azon is marad amig a bemenetet le nem kapcsolja.)

5 RELAY Az alapallapotban nyitott relé kimeneten jelezhet6 frekvenciavalté allapot kivalasztasara szolgal. FLT = Hiba (Fault). A
kontaktus nyitott hibaallapot esetén vagy feszultségmentes allapotban. RUN = Futas. A kontaktus zart a késziulék mikodése
alatt.

6 Al Az analog bemenet valddi nullértékének figyelését allithatja be. 4 mA (2 V) = az ACS50 hibat jelez, ha az érték a szint ala

OFFSET | csokken. Lasd a Fordulatszam szabalyzas fejezetet a 16. oldalon az anal6g bemenet skaldzasaval kapcsolatos informacioért.

7 AUTO- Az automatikus hibanyugtazas funkciét Iépteti életbe a kdvetkez6 hibak esetén: Alacsony feszlltség, tulfesziltség, analég

RESET bemenet leszakadas. ON = az ACS50 megprébal automatikusan elindulni a hiba fellépte utan 3 masodperccel. A maximalis
ujraindulasok szama: 10 minden 3 percben. Ha ezt a szamot tullépte, az ACS50 megall €és nem prébal meg Ujraindulni. Lasd
meég a Allapotjelzés és hiba keresés fejezetben a 77. oldalon.
Figyelem! Ha a start parancs aktiv a motor el fog indulni a nyugtazas utan. Gy6z4djon meg arrol, hogy ez nem veszélyes-e.

8 HI FREQ | A maximalis kimeneti frekvenciat hatarozza meg. OFF: Max. frekvencia = A NOM FREQ HZ kapcsolé altal meghatarozott

érték. ON: Max. frekvencia = A NOM FREQ HZ kapcsolo altal meghatarozott érték + a HI FREQ potenciométer értéke. Lasd a
Vezérlé potenciométerek fejezetben a 12. oldalon.
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Vezérlé potenciométerek

A potméterek beallitasat csavarhuzoéval teheti meg. Alapallapotban minden potenciométer kozépallasban van.

MOTOR | NOM MOTOR I | A lenti egyenlet segitségével kiszamithatja a MOTOR | NOM beallitas értékét vagy a lenti tablazatbal
™) 1% NOM vélaszthatja ki az értéket. A készillék a motor hdmérsékletét a mért kimeneti arambél és a motor névleges
aramabdl szamitja ki. A frekvenciavalto ledll, ha a szamitott érték a motor tuimelegedését mutatja.
Megjegyzés: Ha a motor kabelek hosszuak és nagy kapacitiv aramok keletkeznek, ilyen esetben szikség
lehet a MOTOR | NOM beallitas emelésére.
MOTOR | NOM (%) = Motor ne'vleges a'ram [A] . 100%
ACS50 névleges aram [A]
aAcc 5 ACC/DEC | A minimalis és maximalis frekvencia eléréséig tartd gyorsitasi és leallitasi id6t definialja, masodpercekben
megadva. Minél magasabb értékii az ACC/DEC beallitas, annal lassabban kdveti az ACS50 a megadott
alapjelet.
HI FREQ | A kimeneti frekvenciat hatarolhatja be vele a kivant értékre a névleges frekvencia és a névleges frekvencia
+ 70 Hz kdzott. Ezen potenciométer hasznalatdhoz, kapcsolja be a magas frekvencias izemmaddot a H
FREQ jelt DIP kapcsoloval. Lasd a DIP kapcsolok c. fejezetet a 10. oldalon.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM kivalasztasi tablazat ACC/DEC id6
Motor névleges aram (A) Ref. [%]
ACS50-01x-
01A4-x 07 08 10 12 14 16 18 2.0 2.1 100 -
T T I I I I | T | I I
-02A2-x 1.1 13 1.5 18 20 22 24 26 28 3.0 33
I | | I
-04A3-x 2.2 2.6 3.0 35 40 43 47 52 56 6.0 65
| | I | |
-07A6-x 3.8 4.6 53 61 68 76 84 93 10.2 114
I I I I T | I
-09A8-x 49 59 6.9 7.8 8.8 9.8 10.8 12.0 13.3 14.7
| I I T I I I I T I I
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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A motor és tapkabelek bekotése

1 fazisu
betaplalas

A Figyelem! Telepités elbtt gy6z6djon meg a fesziltségmentesitésrol.

Megjegyzés: Gy6z6djon meg a helyes taplalasrol! 230 VAC feszlltség egy 115 VAC névleges feszlltségl
készulékre kapcsolasa tonkreteheti a berendezést!

L/R N/S

LINE

Sorkapocs Magyarazat Kabel méret Meghuzasi
nyomaték
L/R, N/S 1~ tapfeszlltség bemenet Max. 2.5 mm? (A és B méretek) vagy 0.5 Nm/
2 , y . . ,
T1/U, T2/V, T3/W | Motoroldali teljesitmény max'tf,r,“l?“,b(? és D meretek) tomor réz 0.6 Nm
Kimenet vezet6jl kabe
PE @ Védéfold. Sodrott réz vezetdji kabelt hasznaljon. A 1 Nm(*)
Motor kabel védbvezetd és kabel mérete nem lehet kisebb mint a betap
arnyékolas. és motoroldali kabelek mérete.

*Megjegyzés: Csak a készillékkel szallitott M4x8 méretli csavarokat hasznalja. A féldeld csavar maximalis
készuléken belulre nyulé hossza 6 mm lehet.

A kabel keresztmetszetek tekintetében a helyi szabalyok szerint jarjon el. Hasznaljon 60°C (140°F)-ra méretezett
er6saramu kabeleket, vagy 75°C (167°F)-ra meretezettet, ha a kornyezeti hémérseéklet meghaladja a 30°C (86°F)-
t. Lasd még az Tovabbi kabelezési és EMC utasitasok c. fejezetet a 15. oldalon.

Az ACS50 foldzarlati arama meghaladhatja a 3.5 mA AC /10 mA DC. Az EN50178 szabvanynak megfelel6en, az
ACS50 készulék csak a végleges helyére telepitve hasznalhatd. Tovabbi informaciokért nézze meg az ACS50
Miszaki Leirast.

Bemeneti biztosité

Az ajanlott biztosité tipusok miatt lasd a Miiszaki adatok c. fejezetet a 18. oldalon.

Motor

A motor egy 3 fazisu aszinkron motor kell legyen, a névleges feszultsége Uy 200 - 240 V kozotti és a névleges
frekvencia fy lehet 50 vagy 60 Hz. A motor névleges drama kevesebb vagy egyenld lehet a frekvenciavalto
névleges kimeneti aramaval (/,).

Ha a fazisokat a kdvetkezdk szerint kotik be: U-U, V-V és W-W, és a forgasiranyt elérefelé allitottak be, a motor
tengelyének az éramutato jarasaval megegyezden kell forogni, ha a hajtas oldal fel6l nézik a motort.
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A vezérlokabelek bekotése Vezérl6 sorkapcsok
. L ] ] ] N Hasznaljon sodrott 0.5...1.5 mm? keresztmetszet(i kabeleket
Belsd (1) vagy kulsé (2) tapegység hasznalhaté a digitalis (AWG22 - ANG16).
bemenetekhez. Az analdg vezeérl6 feszultség 0...10 VDC
alapallapotban. (Az Al kapcsol6 fesziiltség ("U") poziciéban kell # | Nev Magyarazat
legyen). - _ 1 | COM | A digitalis s analég bemenetek kozos pontja 1)
<
E = E — 2 | COM | A digitalis és analég bemenetek kdz6s pontja 1)
> e
(23 % '5.'_J = 5 < ﬁ 8 % % % H_J § é |<£ ﬁ 8 EC) 3 | Al Analég bemenet: Sebesség (frekvencia) alapjel.
COMN+ +NESNO OOW+ +NES® 0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), vagy 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Felbontas 0.1%, pontossag +/-1%.
' ; T J_ ] 4 | +10V | Referencia feszlltség az analog bemenetek
: | M-+ szamara.
| 1)l Pontossag +/-2%. Max. 10 mA.
| : + =k 5 | +12V | A digitalis bemenetek kulsé feszulltsége.
2)l L L Max. 30 mA.
12L ;4 VDC_' ) , 110 kohm 6 | STAR | Digitalis bemenet 1: Start (a hiba esetén térténd
tapegyseg T leallas utan nyugtazza a késziiléket) 2)
0/4...20 mA aramje| hasznalata: 7 |REV | Digitalis bemenet 2: Forgasirany-valtas 2)
- kapcsolja at Al kapcsolot az — COM
aram ("I") allasba. C) - H COM 8 | JOG Digitalis be2r)nenet 3: Az alland¢ fordulatszam
S + L \ .
- Allitsa be az Al OFFSET Y SPEED/AI aktivalasa
kapcsolét a BE 4llasba ha | *12\/ 9 | SCR | A jelkabelek arnyékolasanak foldelése. A késziilék
4...20 mA aramijelet kivan | | 12V belsejében a foldre kotve.
hasznalni. | START .
Al | REV Relé kimenet
N JOG 1 |RO1 | Hiba: Relé nyit.
U SCR > TRoz | 12V..250 VAC /30 VDC 10 mA...2 A

1) A készuléken belll a kerethez (fold) csatlakozik egy 1 MOhm-os
ellenallason keresztul.
2) A digitalis bemenetek impedanciaja 1.5 kohm.



Tovabbi kabelezési és EMC utasitasok

A hibamentes mikodtetés és az eurdpai EMC direktivanak valé megfelelés érdekében kdvesse az itt leirtakat.

Motor kabel

A motor kabelnek szimmetrikus, 3 vezetbvel és korkoros PE vezetbvel ellatott vagy 4 vezetdji korkoros arnyékolassal ellatott kabelnek

kell lennie. Szovott fém arnyékolas ajanlott, pl.: MCCMK tipus (NK Cables).

- Sodorja dssze az arnyékolo vezetbket, és kdsse a foldel6 csatlakozéra J; . Az 0sszesodort rész a leheté legrovidebb legyen.

- A kabel arnyékolasat rogzitse az abran lathaté médon, ha belsé vagy kulsé EMC sz(ir6t hasznal.

- A motoroldalon a motor kabel arnyékolast 360°-ban féldelni kell egy EMC tdmszelencével vagy az arnyékolas vezetbit dssze kell
sodorni és a kabel atmérdjének 5-szorosénél nem hosszabb vezet6t alkotva a motor PE sorkapcsara kell kotni.

Vezérlo kabelek

A vezérld kabelnek sokeres szovott rézarnyékolassal ellatott kabelnek kell
lennie. Kétszeresen arnyékolt, sodrott érparokbdl allé kabel ajanlott az
analog jelek tovabbitasara.

- Sodorja 6ssze az arnyékolas vezetdit és kdsse az SCR sorkapocsba. Az
O0sszesodort rész a lehet6 legrovidebb legyen.

- A vezérl6kabeleket az abran lathaté modon rogzitse (Csak EMC szilrével
felszerelt készllékek esetén).

- A motor kabeleket vezesse a vezérld és tapegyseg kabelektél tavol, hogy
elkerilje az elektromagneses interferenciat (tavolsag > 20 cm).

Megjegyzés: Soha se vezessen 24 VDC és 115/230 VAC feszlltségl jeleket
ugyanabban a kabelben.

1.

vezeérlo kabel

motor kabel

2.
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Fordulatszam szabalyzas

Az analdg bemenet adja a készllék sebesség (frekvencia) alapjelét. Az analdg bemenet és az alapjel kdzotti viszony a DIP kapcsoldk
beallitasatol figg, ahogy az lentebb lathatd. A kimeneti frekvencia az alapjel valtozasait az ACC/DEC potenciométer altal meghatarozott
maodon koveti.

Magas frekvencias mod Kl (Alapbeallitas) Magas frekvencias mod BE
f fA frekvencia alapjel
A A N\
N-T——————— | fin+ 70 Hz kimeneti frekvencia hatar
A R CACCEEIEEEEREy
| PN E
a : a :
b | b :
| Bemenet’ : Bemenet*
- .
0 2V 10V [V, mA] 02V 0V "1y mal
4 mA 20 mA 4 mA 20 mA ’
DIP kapcsolék beallitasai: DIP kapcsoldk beallitasai:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (“a” gorbe) vagy ON** (“b” | Al OFFSET = OFF (“a” gbérbe) vagy ON** (“b” gbrbe)
gorbe) MOTOR NOM FREQ = 50 vagy 60 Hz
MOTOR NOM FREQ = 50 vagy 60 Hz
A kimeneti frekvencia hatarértéke a motor Az aktualis kimeneti frekvencia hataréertéke az fyy és fy + 70 Hz kozott a HI FREQ
névleges frekvenciaja. potenciométerrel allithatd. A potenciométer nincs hatassal az analdég bemenet
beosztasara.

* Hasznalja az Al kapcsolot a feszultség vagy aram alapjel kivalasztasara. Lasd a 74. oldalon.
** A frekvenciavaltd analdg bemeneti jel vesztés hiba ellen ugy védekezik, hogy megall, ha a jel 2 V (4 mA) ala esik.




Allapotjelzés és hiba keresés
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Az ACS50 két allapotjelzd LED-del Zold LED Piros LED Magyarazat

rendelkezik, amelyeket az el6lapon lathat. Be Ki ACS50 normalis makades.

Ha a készulek hibat észlel, a piros LED villog. . - . —— — - .
A hiba elharitasa utan, a nyugtazast a start jel Be Villog A’vedglml- funkcio aktiv. A villogasok szama a hiba
lekapcsolasaval teheti meg. Ha a start jel mar kodot jelzi.

ki van kapcsolva, kapcsolja el6szor be, majd

ujra Ki. Villog Villog Az ACS50 3 masodpercen belll automatikusan
A hiba kédok miatt nézze meg a lenti tablazatot nyugtazza a hibat. (*) . ]

(= A LED-ek villogasi szama). Figyelem! A motor elindul, ha a start jel aktiv.

#| Lehetséges okok és teenddk # Lehetséges okok és teenddk

1| Alacsony DC feszultség (*). 1) A tapfeszultség tul magas: 6| Az analog bemeneti érték kisebb mint 4 mA/2 V. (*)

ellenérizze a taplalast. 2) A leallitasi id6 tul rovid a terhelés
forgatbnyomatékahoz képest: Novelje a fel/lefutasi (ACC/DEC)
id6t a potenciométer segitségével.

Megjegyzés: Ez az ellendrzés csak akkor aktiv, ha az Al
OFFSET be van kapcsolva.

Alacsony DC feszultség (*). A tapfeszultség tul alacsony:
ellendrizze a taplalast.

7

Motor tulterhelés (121‘ tulterhelés): 1) Ellendrizze a terhelést, és
gy6z6djon meg arrdl, hogy a motor mérete megfelel a
frekvenciavaltonak. 2) Ellenérizze a MOTOR | NOM
potenciométer helyesen van-e beallitva.

gyorsitasi id6 tul rovid: Novelje a fel/lefutasi (ACC/DEC) id6t a
potenciométer segitségével. 2) A motor és a frekvenciavalté
méretezése nem megfeleld: ellendrizze a motort.

3| Kimeneti rovidzar: Kapcsolja le a tapfesziltséget, és ellenérizze | 8| Inverter tulterhelés vagy tul magas belsé hémérséklet: 1) A
a motort illetve a motor kabelt. terhelés tul nagy vagy 2) a készulék hiitése nem elégséges.
4| Kimeneti tularam. 1) A terhelés forgatbnyomatékahoz képesta | 9| Egyéb hiba. Bels6 hiba. Kapcsolja le a tapfeszultséget, majd

kapcsolja be ujra. Ha a probléma tovabbra is fennall, cserélje
le a készuléket.

5

Fenntartva

(*) A készulék automatikusan nyugtaz ha az AUTORESET be van kapcsolva. Lasd a DIP kapcsolok c. fejezetben a 70. oldalon.
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Miszaki adatok

230V 115V

Beépitett EMC, ACS50-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
EMC nélkili, ACS50-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Motor folyamatos kimeneti teljesitmény kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Méret (EMC nélkul) A A B C C A A
Méret (EMC szirével) A A B D D A A
Névleges adatok
Bemeneti feszlltség Uj; V 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)
Folyamatos kimeneti aram /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. kimeneti aram /Iy a* A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
Kimeneti feszultség U, V 0-U4, 3 fazis 0-2xU,4, 3 fazis
Bemeneti aram /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Kapcsolasi frekvencia kHz 5 (max. 16)
Védelmi szintek
Talaram (csucs) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Tulmelegedés 95°C / 203°F (hGtéborda)
Maximalis kabel méret
Teljesitmény sorkapcsok mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Vezérld sorkapcsok mm2 1.5 (AWG 16)
Veszteségek W 21 32 51 74 103 24 35
Vonali biztosité méretek**
IEC, IEC269 gG tipus A 10 16 16 25 32 10 16
UL, CC és T tipusok A 10 15 20 25 30 10 15

* 1 percig megengedett.

** Ajanlott értékek. Ne hasznaljon tul gyors, vagy lassu biztositdkat. Kdvesse a helyi utasitasokat. Tovabbi informaciokért nézze meg az

ACS50 Miiszaki Leirast.




Maximalis motor kabel hosszak

Az eurdpai EMC szabalyzatban leirtak kielégitése érdekében, a
motor kabel hosszakat limitalni kell, ahogy azt a lenti tablazatban
lathatja. Minél rovidebb a motor kabel, annal kevesebb a
taphalozatba illetve a kornyezetbe kibocsatott zavar.

Beépitett EMC sz(ir6

Kilso EMC sziro

ACS50-01E-

ACS50-IFAB-01 és
ACS50-01N/E

Frekvenciavalto
tipus

5 kHz

16 kHz )

5 kHz

16 kHz V)

ENG61800-3, Lakossagi kbrnyeze

t, korlatlan terjesztes 2

01A4-2, ..., 02A2-1

10m

3m

07A6-2, ..., 09A8-2

10 m

3m

ENG61800-3, Lakossagi kérnyeze

t, korlatozott terjesztés

3

01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ...,09A82 | 20m 10 m - -
EN61800-3, Ipari kérmyezet %

01A4-2, ...,02A2-2 | 10m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ...,09A8-2 | 30m 10 m - -

1) A kapcsolasi frekvenciat a DIP kapcsolok segitségével
valaszthatja ki. Lasd a 70. oldalon

2) A vezetett zavarkibocsatas esetén érvényes.
3) A vezetett és sugarzott zavarkibocsatas esetén érvényes.

Védelmek

Tulfeszultség, alacsony feszultség, kimeneti rovidzar, tularam,
analég bemenet jel hiany, motor tulterhelés, inverter tulterhelés.
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Szigetelt halézatok esetén

A beépitett EMC sziirével rendelkezé frekvenciavaltok, vagy az
ACS50-IFAB-01 kulsd bemeneti szir6 nem hasznalhato foldeletlen
halézatok esetén vagy magas foldelési impedanciaju ipari
elosztohalézatok esetén.

Kornyezetvédelmi informaciok

A kidobasra itélt termék értékes alapanyagokat tartalmaz,
amelyeket ujra fel kell dolgozni, és igy energiat €s a természeti
eréforrasokat lehet spoérolni. Az ehhez szikséges informacidkat az
ABB kereskedelmi és szerviz irodaitdl kaphatja meg.

Szavatossagi hatarok
A gyart6é nem felel a kovetkezokeért:

* Minden olyan koltségért, ami a meghibasodasbdl ered, ha a
telepités, Uzembe helyezés, javitas, helyszini vagy kornyezeti
feltételek nem teljesitik a készllékkel egyutt szallitott vagy mas
megfelel6 dokumentacioban leirt kovetelményeket.

* A nem megfelelé hasznalattal, gondatlansaggal vagy balesettel
kapcsolatba hozhat6 készulékek.

* A vevo altal biztositott alapanyagokbdl illetve tervezéssel
elkészitett berendezések.

Semmilyen esetben nem tehetbek feleléssé a gyartd, beszallitoi

illetve alvallalkoz6i a specialis, indirekt, alkalmi vagy kovetkezmény

karokért, veszteségekért vagy buntetésekert.

Ha tovabbi kérdései merulnek fel az ABB frekvenciavaltokkal
kapcsolatban, kérjik vegye fel a kapcsolatot a helyi kereskedével
vagy az ABB irodaval. A miszaki adatok, informaciok, és
specifikaciok a nyomtatas idején érvényesek. A gyarto fenntartja a
jogot az el6zetes figyelmeztetés nélklli médositasra.
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Megfeleléségek

CE/C-Tick jelolés
Az ACS50 megfelel a kdvetkez6 kovetelményeknek

» Eurdpai alacsony feszultségi direktiva 73/23/EEC a
kiegészitésekkel

» Europai EMC Direktiva 89/336/EEC a kiegészitésekkel.

A megfelel6 nyilatkozatok és a f6 szabvanyok listaja kérésre

elérheté.

Elektromagneses kompatibilitas:
Az ACS50 a kovetkezd szabvanyokat teljesiti, feltéve, hogy a

telepitést gondosan, és a kézikonyvben leirtak szerint végezték el:

Vezetett magas
frekvencias
zavarkibocsatas

EN61800-3 lakossagi kornyezet,
korlatlan/korlatozott terjesztés 1)

Sugarzott magas
frekvencias
zavarkibocsatas

EN61800-3 lakossagi kornyezet,
korlatozott terjesztés

Immunitas EN61800-3 ipari kdrnyezet

Halozati felharmonikusok | IEC61000-3-2

1) Tartsa be a maximalis megengedett motor kabel hosszakat és
kapcsolasi frekvenciat, 79. oldal. Nézze meg a kabelezési
utasitasokat is a 75. oldalon.

A haldzati felharmonikusok mennyisége csokkenthetd kulsé
bemeneti fojtd alkalmazasaval.

Tovabbi informaciokért nézze meg az ACS50 Mliszaki Leirast.

UL, cUL és C-Tick jelolés
Nézze meg az adattablat.

Az ACS50 olyan hal6zatban hasznalhatd, amely nem képes 65 kA
rms szimmetrikus aramnal, max. 230 volt-nal magasabb
feszultségnél tdbbet elviselni, ha CC vagy T osztalyu biztositokat
hasznalnak.

Tartozékok

EMC sz(ir6: ACS50-IFAB-01

Bementi fojté: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Kimeneti fojto: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potenciométer egység: ACS50-POT





