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Inleiding

Inhoud van dit hoofdstuk

Dit hoofdstuk beschrijft de toepasbaarheid, de doelgroep en het doel van deze
handleiding. Het beschrijft ook de inhoud van deze handleiding en verwijst naar een
lijst met verwante handleidingen voor meer informatie.

Toepasbaarheid

Deze handleiding is van toepassing op ACH580 HVAC besturingsprogramma
(versie 2.15).

Om de firmware-versie van het in gebruik zijnde besturingsprogramma te controleren
raadpleegt u systeem-informatie (selecteer Menu > Systeem info > Omvormer) of
parameter 07.05 Firmware versie op het bedieningspaneel.

Om voorH580-31 en ACH580-34 de in gebruik zijnde LSU firmware versie te
controleren, selecteert u Menu > Opties > Kies omvormer > QCON-21 en selecteer
daarna Menu > Systeem info > Omvormer, of zie parameters 07.106 LSU loading
package naam en 07.107 LSU loading package versie op het bedieningspaneel.

Veiligheidsvoorschriften

Volg alle veiligheidsvoorschriften

* Lees de volledige veiligheids-instructies in de Hardwarehandleiding van de
omvormer voordat u de omvormer installeert, in gebruik neemt, of gebruikt.

* Lees de firmware functiespecifieke waarschuwingen en opmerkingen
voordat u parameterwaarden wijzigt. Deze waarschuwingen en opmerkingen zijn
te vinden in de parameterbeschrijvingen in het hoofdstuk Parameters op
pagina 239.
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Doelgroep

Van de lezer wordt aangenomen dat deze basiskennis over elektrotechniek bezit en
op de hoogte is van bedradingen, elektrische componenten en de symbolen in
elektrische schema's.

Deze handleiding is geschreven voor een wereldwijde doelgroep. Er zijn zowel SI-
eenheden als Britse eenheden vermeld. Er zijn speciale instructies voor installaties
binnen de Verenigde Staten vermeld.

Doel van de handleiding

Deze handleiding verschaft informatie die nodig is om het omvormersysteem te
ontwerpen, in gebruik te nemen of te bedienen.

Inhoud van deze handleiding

De firmwarehandleiding van het ACH580 HVAC-regelprogramma bestaat uit twee delen:

* ACHb580 standard control program firmware manual, Part 1 Parameters
(3AXD50000209811 [Engels]), bevat de hoofdstukken Parameters and Additional
parameter data.

* ACHb580 standard control program firmware manual, Part 2 Parameters
(3AXD50000209828 [Engels]), bevat de hoofdstukken Parameters and Additional
parameter data.

Deze handleiding bevat de volgende hoofdstukken:

» Inleiding (dit hoofdstuk) beschrijft de toepasbaarheid, de doelgroep, het doel en
de inhoud van deze handleiding. Aan het einde staat een lijst met termen en
afkortingen.

» Opstarten, besturing via de I/O en ID Run (pagina 25) beschrijft het opstarten van
de omvormer en het starten, en draairichting wijzigen van de motor en het
aanpassen van het motortoerental via de I/O interface.

» Bedieningspaneel (pagina 45) bevat instructies voor het verwijderen en opnieuw
installeren van het assistent-bedieningspaneel en beschrijft in het kort de (home-
)schermen, toetsen en sneltoetsen ervan.

» Instellingen, I/0 en diagnostiek op het bedieningspaneel (pagina 57) beschrijft de
vereenvoudigde instellingen en diagnostische functies die op het assistent-
bedieningspaneel gegeven worden.

» Standaard I/O configuratie (pagina 99) bevat het aansluitschema van de HVAC-
standaardconfiguratie samen met een aansluitschema. De voorgedefinieerde
standaard-configuratie zal de gebruiker tijd besparen bij het configureren van de
omvormer.

* Programmakenmerken (pagina 105) beschrijft programmakenmerken met lijsten
met gerelateerde gebruikers-instellingen, actuele signalen, en fout- en
waarschuwingsmeldingen.
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* Modbus RTU besturing via de interne veldbus interface (EFB) (pagina 279)
beschrijft de communicatie naar en van een veldbusnetwerk bij gebruik van de
interne veldbus interface van de omvormer met het Modbus RTU protocol.

* BACnet MS/TP besturing via de interne veldbus interface (EFB) (pagina 309)
beschrijft de communicatie naar en van een veldbusnetwerk bij gebruik van de
interne veldbusinterface van de omvormer met het Modbus MS protocol.

* N2-besturing via de interne veldbus interface (EFB) (pagina 341) beschrijft de
communicatie naar en van een veldbusnetwerk bij gebruik van de interne
veldbusinterface van de omvormer met het N2-protocol.

« Veldbusbesturing via een veldbusadapter (pagina 355) beschrijft de
communicatie naar en van een veldbusnetwerk bij gebruik van een optionele
veldbusadaptermodule.

» Foutopsporing (pagina 239) geeft een overzicht van de waarschuwings- en
foutmeldingen samen met de mogelijke oorzaken en oplossingen.

» Diagrammen besturingsketen (pagina 371) beschrijft de parameterstructuur
binnen de omvormer.

» Parameters (pagina 239) beschrijft de parameters die gebruikt worden bij het
programmeren van de omvormer.

» Aanvullende parametergegevens (pagina 707) bevat verdere informatie over de
parameters.

* Nadere informatie (binnenkant van achterblad, pagina 747) beschrijft hoe
product- en service-informatie opgevraagd kan worden, hoe informatie over
product-training verkregen kan worden, hoe feedback over ABB-omvormers
gegeven kan worden en hoe documenten op internet gevonden kunnen worden.

Verwante documenten

Handleidingen en andere productdocumenten kunt u in PDF-formaat vinden op Inter-
net. Zie de sectie Documentatiebibliotheek op Internet op de binnenkant van het ach-
terblad. Voor handleidingen die niet beschikbaar zijn in de documentatiebibliotheek,
kunt u contact opnemen met uw plaatselijke ABB-vertegenwoordiger.

Handleidingen en gidsen van omvormers Code (Engels) Code (Nederlands)

Safety instructions 3AXD50000037978
ACH580 HVAC control program firmware manual 3AXD50000027537 3AXD50000027597
ACHS580 HVAC control program firmware manual, Part 1 3AXD50000209811 3AXD50000455256

ACH580 HVAC control program firmware manual, Part 2 3AXD50000209828 3AXD50000455263
Parameters

ACH580-01 drives (0.75 to 250 kW, 1 to 350 hp) 3AXD50000044839 3AXD50000449934
hardware manual for frames R1-R9

ACH580-04 drive modules (250 to 500 kW) hardware 3AXD50000048685

manual

ACH580-07 drives (75 to 500 kW) hardware manual =~ 3AXD50000045816 3AXD50000105120
ACH580-31 hardware manual 3AXD50000037066 3AXD50000544585

ACH580-34 drive modules hardware manual 3AXD50000419708 3AXD50001065409



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037978&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000027537&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000209811&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000209828&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044839&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000048685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000045816&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000037066&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000419708&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000027597&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000455256&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000455263&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000449934&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect


http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000105120&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000544585&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50001065409&LanguageCode=nl&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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ACH580-01 drives, frames R1 to R5 quick installation
and start-up guide

ACHS580-01 quick installation and start-up guide for
frames R6 to R9

ACHA580 Installation, Operation, and Maintenance
Manual (US only)

ACHA580 drives with HVAC control program quick
startup guide

ACH580-34 drive modules quick installation and
startup guid

Adaptive programming Application Guide

ACS-AP-I, -S, -W and ACH-AP-H, -W Assistant control

panels user's manual

Handleidingen en gidsen van opties

3AXD50000044861

3AXD50000036602

3AXD50000049127

3AXD50000758685

3AXD50000424627

3AXD50000028574
3AUA0000085685

ACH580 BACnet Protocol Implementation
Conformance Statement (PICS)

CDPI-01/-02 panel bus adapter user's manual
FBIP-21 BACnet/IP adapter module user's manual
FCAN-01 CANopen adapter module user's manual
FCNA-01 ControlNet adapter module user's manual
FDNA-01 DeviceNet Adapter User's Manual
FECA-01 EtherCAT adapter module user's manual

FEIP-21 EtherNet/IP fieldbus adapter module User’s
manual

FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user's
manual

3AXD10000387059

3AXD50000009929
3AXD50000028468
3AFE68615500
3AUA0000141650
3AFE68573360
3AUA0000068940
3AXD50000158621

3AUA0000093568

FEPL-02 Ethernet POWERLINK adapter module user's 3AUA0000123527

manual

FLON-01 LONWORKS® Adapter Module User’s Manual 3AUA0000041017

FMBA-01 Modbus Adapter Module User’s Manual

3AFE68586704

FMBT-21 Modbus/TCP Adapter Module User’'s Manual 3AXD50000158607

FPBA-01 PROFIBUS DP adapter module user's
manual

FPNO-21 PROFINET IO fieldbus adapter module
user’s manual

FSCA-01 RS-485 adapter module user's manual

3AFE68573271

3AXD50000158614

3AUA0000109533

ACS580-01, ACH580-01 and ACQ580-01 +C135 frames 3AXD50000119172

R1 to R3 flange mounting kit quick installation guide

ACS580-01...+C135, ACH580-01...+C135 and
ACQ580-01...+C135 frames R4 and R5 flange
mounting kit quick installation guide
ACS880-01...+C135, ACS580-01...+C135, ACH580...
+C135 and ACQ580-01...+C135 frames R6 to R9
flange mounting kit quick installation guide

3AXD50000287093

3AXD50000019099

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000181506

+C135 frame R3 flange mounting kit quick installation
guide

ACS880-11...+C135, ACS880-31...+C135, ACH580-31...

+C135 and ACQ580-31...+C135 frames R6 and R8 flange

mounting kit quick installation guide

3AXD50000133611



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000044861&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000036602&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD50000049127&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000758685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000424627&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028574&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000085685&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD10000387059&LanguageCode=en&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000009929&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000028468&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68615500&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000141650&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573360&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000068940&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158621&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000093568&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000123527&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AUA0000041017&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68586704&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158607&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AFE68573271&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000158614&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000109533&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000119172&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000287093&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000019099&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000181506&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000133611&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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ACS580..., ACH580... and ACQ580...+P940 and 3AXD50000210305
+P944 drive modules supplement

Main switch and EMC CT1 filter options (+F278, +F316, 3AXD50000155132
+E223), IP55 frames R1 to R5 ACS580-01, ACH580-01
and ACQ580-01 drives installation supplement

ACS880-11, ACS880-31, ACH580-31 and ACQ580-31 3AXD50000110711
UK gland plate (+H358) installation guide

Handleidingen en gidsen van tools en voor
onderhoud

19

Drive composer start-up and maintenance PC tool 3AUA0000094606
user's manual

Capacitor reforming instructions 3BFE64059629
NETA-21 remote monitoring tool user's manual 3AUA0000096939
NETA-21 remote monitoring tool installatie- en 3AUA0000096881

opstartgids



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000210305&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000155132&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AXD50000110711&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000094606&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096939&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=3AUA0000096881&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect 
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De onderstaande code(s) opent een online lijst met handleidingen die bij dit product
horens.

ACH580-01 manuals

ACH580-04 handleidingen

ACH580-07 handleidingen

ACH580-31 handleidingen

ACHS580-34 handleidingen

Indeling volgens frame(-afmetingen)

De ACH580 wordt gefabriceerd in diverse frames (frame-afmetingen), die
aangegeven worden als RN, waarbij N een geheel getal is. Sommige informatie die
enkel bepaalde frame-afmetingen betreffen, zijn gemarkeerd met het symbool van
het betreffende frame (RN).

Het frame is aangegeven op het typeplaatje dat op de omvormer bevestigd is, zie het
hoofdstuk Werkingsprincipe en hardware-beschrijving, sectie Type-aanduidingslabel
in de Hardwarehandleiding van de omvormer.



http://search.abb.com/library/ABBLibrary.asp?DocumentID=9AKK10103A0587&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9059&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A5241&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK106930A9561&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK107492A7204&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Termen en afkortingen

Term/afkorting

Uitleg

ACx-AP-x Assistent-bedieningspaneel, geavanceerd operator toetsenpaneel voor
communicatie met de omvormer.
De ACH580 ondersteunt de Hand-Off-Auto besturing panelen
ACH-AP-H en ACH-AP-W (met een Bluetooth-interface).

Al Analoge ingang; interface voor analoge ingangssignalen

AO Analoge uitgang; interface voor analoge uitgangssignalen

BACnet™ BACnet™ is een geregistreerd handelsmerk van de American Society
of Heating, Refrigerating and Air-Conditioning Engineers (ASHRAE).

BAS Gebouwautomatiserings-systeem

BMS Building management systeem

Remchopper Geleidt, wanneer nodig, het overschot aan energie van de tussenkring
van de omvormer naar de remweerstand. De chopper treedt in werking
wanneer de tussenkringspanning een bepaalde maximum limiet
overschrijdt. De spanningstoename wordt doorgaans veroorzaakt door
deceleratie (remmen) van een motor met grote massatraagheid.

Remweerstand Zet het overschot aan rem-energie dat door de remchopper geleid
wordt, om in warmte. Essentieel onderdeel van het remcircuit. Zie het
hoofdstuk Brake chopper in de Hardwarehandleiding van de omvormer.

CAIO-01 CAIO-01 optionele bipolaire analoge ingang en unipolaire analoge
uitgang uitbreidingsmodule

Besturingskaart Printplaat waarin het besturingsprogramma draait.

CCA-01 Koude configuratie adapter

CDPI-01 Communicatie adaptermodule

CHDI-01 Optionele 115/230 V digitale ingangs-uitbreidingsmodule

CMOD-01 Optionele multifunctie uitbreidingsmodule (externe 24 V AC/DC en
digitale 1/O-uitbreiding)

CMOD-02 Optionele multifunctie uitbreidingsmodule (externe 24 V AC/DC en
afzonderlijke PTC interface)

CPTC-02 Optionele multifunctie uitbreidingsmodule (externe 24 V en ATEX
gecertificeerde PTC-interface)

CRC Cyclische redundantiecheck. De IPC controleert de parametergroep-
validiteit in termen van CRC.

DC-link DC-circuit tussen gelijkrichter en inverter

DC-link Energieopslag ter stabilisatie van de gelijkspanning van de tussenkring

condensatoren

DDCS Distributed drives communication system; een protocol dat gebruikt
wordt in de communicatie tussen omvormer-apparatuur van ABB,
gebruikt voorACH580-31 en ACH580-34 omvormers.

DI Digitale ingang; interface voor digitale ingangssignalen

DO Digitale uitgang; interface voor digitale uitgangssignalen

DPMP-01 Montageplatform voor ACx-AP bedieningspaneel (flensmontage)
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Term/afkorting

Uitleg

DPMP-02/03 Montageplatform voor ACx-AP bedieningspaneel (montage op oppervlak)

Omvormer Frequentie-omzetter voor het regelen van wisselstroommotoren

EFB Geintegreerde veldbus

FBA Veldbusadapter

FBIP-21 Optionele BACnet/IP adaptermodule

FCAN-01 Optionele CANopen adaptermodule

FCNA-01 ControlNet adaptermodule

FDNA-01 Optionele DeviceNet adaptermodule

FECA-01 Optionele EtherCAT adaptermodule

FEIP-21 Optionele Ethernet/IP adaptermodule

FENA-21 Optionele Ethernet adaptermodule voor EtherNet/IP, Modbus TCP en
PROFINET IO protocollen

FEPL-02 Optionele Ethernet POWERLINK adaptermodule

FLON-01 LONWORKS® adaptermodule

FMBA-01 Optionele Modbus RTU adaptermodule

FMBT-21 Optionele Modbus/TCP adaptermodule

FPBA-01 Optionele PROFIBUS DP adaptermodule

FPNO-21 Optionele PROFINET adaptermodule

Frame (afmeting)

Verwijst naar de fysieke afmetingen van de omvormer, bijvoorbeeld, R1
en R2. Het typeplaatje dat op de omvormer bevestigd is, toont het frame
van de omvormer, zie het hoofdstuk Werkingsprincipe en hardware-
beschrijving, sectie Type-aanduidingslabel in de Hardwarehandleiding
van de omvormer.

FSCA-01 Optionele RSA-485 adaptermodule

FW Deel 1 ACHS580 standard control program firmware manual, Part 1
(3AXD50000209811 [Engels]). Deze geprinte handleiding bevat alle
hoofdstukken behalve Parameters en Aanvullende parametergegevens.
De afkorting wordt gebruikt in FW Deel 2 om te verwijzen naar items in
FW Deel 1.

FW Deel 2 ACH580 standard control program firmware manual, Part 2 Parameters
(3AXD50000209828 [Engels]). Deze geprinte handleiding bevat de
hoofdstukken Parameters en Aanvullende parametergegevens. De
afkorting wordt gebruikt in FW Deel 1 om te verwijzen naar items in FW
Deel 2.

ID-run Motor-identificatierun. Tijdens de identificatierun zal de omvormer de
karakteristieken van de motor vaststellen voor een optimale
motorbesturing.

IGBT Insulated gate bipolar transistor

Tussenkring Zie DC-link.

Inverter Converteert gelijkstroom en -spanning naar wisselstroom en -spanning.

1/0 Ingang/Uitgang
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Term/afkorting

Uitleg

IPC

Intelligente pomp-regeling

LONWORKS® LONWORKS® (lokaal netwerk) is een netwerk-platform dat speciaal
gemaakt is om aan de behoefte van besturings-applicaties tegemoet te
komen.

LSW Minst significante woord

NETA-21 Tool voor monitoren op afstand

Netwerkbesturing Verwijst, bij veldbusprotocollen gebaseerd op het Common Industrial
Protocol (CIP™), zoals DeviceNet en Ethernet/IP, naar de besturing
van de omvormer met gebruik van de Net Ctrl en Net Ref objecten van
het ODVA AC/DC omvormerprofiel. Zie voor meer informatie
www.odva.org, en de volgende handleidingen:

* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360
[Engels]), en

* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [Engels])

* FEIP-21 Ethernet/IP adapter module user’s manual
(3AXD50000158621 [Engels]).

Parameter Door de gebruiker instelbare bedieningsinstructie, of signaal gemeten of
berekend door de omvormer

PFC Enkele pomp- en ventilatorregeling. Eén omvormer regelt meerdere
pompen of ventilatoren met motoren.

PID-regeling Proportionele- integrale- differentiéle regelaar, ook wel closed loop
regelaar genoemd. Toerentalregeling van de omvormer is gebaseerd op
PID-algoritme

PLC Programmable logic controller (Programmeerbare Logische Controller)

PROFIBUS, Geregistreerde handelsmerken van Pl - PROFIBUS & PROFINET

PROFIBUS DP, International

PROFINET 10

PTC Positieve temperatuur coéfficiént, thermistor waarvan de weerstand
afhankelijk is van de temperatuur.

R1,R2 ...R11 Frame (afmeting)

RO Relaisuitgang; interface voor een digitaal uitgangssignaal. Uitgevoerd

met een relais.

Gelijkrichter

Converteert wisselstroom en -spanning naar gelijkstroom en -spanning.

SPFC Soft pomp- en ventilatorregeling. Eén omvormer regelt meerdere
pompen of ventilatoren met motoren.
STO Safe torque off. Zie het hoofdstuk The Safe torque off function in de

Hardwarehandleiding van de omvormer.



www.odva.org
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Netwerkbeveiliging disclaimer

Dit product is ontworpen om aangesloten te worden en informatie en data te
communiceren via een netwerk-interface. Het is uitsluitend de verantwoordelijkheid
van de Klant om een veilige verbinding tussen het product en het netwerk van de
klant of enig ander netwerk (indien van toepassing) te leveren en deze continu te
garanderen. Klant zal alle nodige maatregelen nemen en onderhouden (zoals, maar
niet beperkt tot, de installatie van firewalls, toepassen van authenticatie-maatregelen,
encryptie van data, installatie van anti-virus programma's, etc) ter beveiliging van het
product, het netwerk, het systeem en de interface tegen elke vorm van inbreuk op de
veiligheid, niet-geautoriseerde toegang, verstoring, indringing, lekken en/of diefstal
van data of informatie. ABB en partners zijn niet aansprakelijk voor schade en/of
verliezen die verband houden met zulke inbreuk op de veiligheid, elke niet-
geautoriseerde toegang, verstoring, indringing, lekken en/of diefstal van data of
informatie.
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Opstarten, besturing via de
/O en ID Run

Inhoud van dit hoofdstuk

Dit hoofdstuk bevat instructies voor:
* het opstarten

» het starten, stoppen, wijzigen van de draairichting van de motor en aanpassen
van het motortoerental via de I/O interface

* het uitvoeren van een identificatierun (ID-run) voor de omvormer.
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Instructies voor het opstarten van de omvormer

Opmerking: Automatische selectie van voedingsspanning wordt niet ondersteund in
ACH580-31 en ACH580-34. U moet de voedingsspanning handmatig selecteren met
parameter 95.01 Voedingsspanning. Volg onderstaande instructies.

Instructies voor het opstarten van de omvormer via de Eerste-start
assistent op het Hand-Off-Auto assistent-bedieningspaneel

Veiligheid

Start de omvormer niet op tenzij u een gekwalificeerd elektricien bent.

Lees en volg de instructies in het hoofdstuk Veiligheidsinstructies in het begin van de
Hardwarehandleiding van de omvormer. Het negeren van de instructies kan verwonding of
dodelijk letsel veroorzaken, of de apparatuur beschadigen.

0 Controleer de installatie. Zie het hoofdstuk Checklist installatie in de Hardwarehandleiding
van de omvormer.

| A Zorg er voor dat er geen actieve start aan is (D11 in fabrieksinstellingen, dat wil
zeggen, HVAC standaard). Bij het inschakelen van de voeding zal de omvormer
automatisch opstarten als het externe runsignaal actief is en de omvormer in de

modus 'externe bediening' is.

Controleer of het starten van de motor geen gevaar oplevert.

Ontkoppel de aangedreven machine als

* er een risico van schade bestaat bij een eventueel verkeerde draairichting of

» een normale ID-run vereist is tijdens het opstarten van de omvormer, wanneer het
lastkoppel hoger is dan 20% of de machine niet bestand is tegen de nominale koppel-
piek tijdens de ID-run.

Tips bij het gebruik van het assistent-bedieningspaneel

De twee commando's onder aan het display
(Opties en Menu in de afbeelding rechts), tonen

de functies van de twee softkeys en

die zich onder het display bevinden. De U"Uf’ -  ACHS80
commando's die aan de softkeys toegewezen zijn [H';ga"gs e U.UU]
variéren afhankelijk van de context. ‘Ll\fmrsmm 0_00],
Gebruik de toetsen (), (), (4] en (v) om de [kauppa 0.0
cursor te bewegen en/of waarden te wijzigen, % -

12:54 Menu

afhankelijk van het actieve scherm.

De toets |?| toont een context-gevoelige help-pagina. [_/ ) O J
Zie, voor meer informatie, ACx-AP-x assistant — A —
control panels user's manual (3AUA0000085685 B

[Engels]).

1 — Geleide instellingen van de Eerste start assistent:
Taal, nominale motorwaarden, en datum en tijd

m Houd de gegevens van het motortypeplaatje bij u.
Schakel de voeding van de omvormer in.
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De Eerste start assistent leidt u door de eerste —
keer opstarten. Detch
De assistent begint automatisch. Wacht totdat het Suami
bedieningspaneel het scherm rechts hiernaast F .
rancals
toont. .
: ) . ) [taliano
Kies de taal die u wilt gebruiken door deze te Mederlands
markeren (indien deze nog niet gemarkeerd is) en Svenska
op (OK) te drukken.
OK »

ACH580-31 en ACH580-34 omvormers: Selecteer

de voedingsspanning 95.01 Voedingsspanning:

« Selecteer in het Eerste-start assistent menu
Afsluiten en druk op (Volgende).

- Druk in het Home scherm op (Menu) om
naar het Hoofdmenu te gaan.

» Gain het Hoofdmenu naar Parameters >
Complete lijst > 95 HW configuratie door de
juiste rij te kiezen en herhaaldelijk op
(Selecteren) te drukken.

» Selecteer parameter 95.01 Voedingsspanning
en druk op (Bewerken).

« Selecteer voedingsspanning 380...415 V of
440...480 V en druk op (Opslaan).

» Ga terug naar het Hoofdmenu door
herhaaldelijk op (Terug) te drukken.

» Selecteer in het Hoofdmenu Eerste start
assistent en druk op (Selecteren) om
naar het Eerste-start assistentmenu te gaan.

» Ga door met de volgende stappen om de
ACHS580 in bedrijf te nemen.

Selecteer In bedrijf nemen van de omvormer en Ui % ACH530 00 Az

druk op (Volgende).

Terugzetten van back-up ——

Oit hedieningspaneel hevat een
hackup-file.

Draai de motor modus
In bednjf nemen van de ACH5H80

Afzluiten & niet tonen bij inschak

12:51 Yolgende
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O

Selecteer de lokalisatie die u wilt gebruiken en

druk op (Volgende).

Uit (™ ACHBED 0.0 Hz

Lokalisatie

Standaard eenheden:
Internationaal [51)

LS standaard [Imperial]

Terug 12:52 ¥olgende
| \éViJ;jz'ig z0 nodig d:ateer)hed?n die op het Uit ™ ACHRB0 0.0 Hz
edieningspaneel te zien zijn. Eonhoden

+ Ga naar het bewerkscherm van een
geselecteerde regel door op (] te drukken.

» Scrol door de weergave met @ en @

Wijzig de display-eenheden, indien nodig

Wermogen:

Temperatuur: Cw
Ga naar het volgende scherm door op Koppel M w
(Volgende) te drukken. Munteanhaid: £
Terug 12:53 ¥olgende
m Om een waarde te selecteren in een Ui ™ ACH580 00 Hz
bewerkingsscherm: -
) Yermogen:
» Gebruik @ en @ om de waarde te selecteren. _
Druk op (Opslaan) om de nieuwe instelling
pk
te accepteren, of druk op (Annuleren) om
terug te gaan naar het vorige scherm zonder iets
te wijzigen.
Annuleren 12:53 Opslaan
0 Stel de datum en tijd in, en ook de displayformats Uiy ™ ACH5E0 00 Hz
van datum en tijd. Datum & tijd
» Ga naar het bewerkscherm van een e o
Woer de huidige datum en tijd in.

geselecteerde regel door op te drukken.
» Scrol door de weergave met @ en @

Datum

Tijd
Ga naar het volgende scherm door op Toon datumn als dag maand jaar »
(Volgende) te drukken. Toon tid als 24t w
Terug 12:54 ¥Yolgende
Kies Enkele motor of Meerdere motoren. ) 4 ACHER0 00 H:
0ol Gebruik @ en @ om de waarde te selecteren. Mator configuration —

+ Ga naar de volgende weergave door op
(Selecteren) te drukken, of druk op
(Terug) om terug te gaan naar de vorige
weergave zonder wijzigingen aan te brengen.

Is this a single or rmultiple motar
application?

single motar

Multiple motors

Back Select
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(Dit scherm verschijnt alleen als u eerder

] Meerdere motoren hebt geselecteerd). Autn. (% ACH5E0 0.0 R:
Selecteer het aantal motoren dat op de omvormer Multi-motor set-up

is aangesloten (van 2 tot 18). Enter the numnber of motars for the
) o mult-rmotor calculation:
«+ Gebruik (4D en (»] om de waarde te wijzigen.

+ Ga naar de volgende weergave door op
(Volgende) te drukken, of druk op
(Terug) om terug te gaan naar de vorige
weergave zonder wijzigingen aan te brengen. || Back MNext

Mumber of identical motors:

Raadpleeg het motortypeplaatje voor de volgende instellingen van de nominale waarden van
de motor. Voer de waarden exact hetzelfde in als op het motortypeplaatje.

Voorbeeld van een typeplaatje van een (asynchrone) inductiemotor:

& ABB Motors CE€ -

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [ —
| No
[Ins.cl. F IP_55
vV Hz [kW | rmin | A |cos @lIaIN]tE/s

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 [30 |1475 | 56 |0.83
660 Y 50 | 30 [1470 | 34 0.83
380D 50 | 30 |1470 59 1083
415D 50 [ 30 |1475 | 54 0.83
440 D 60 35 |1770 | :59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 4 6210/C3 [ 180 kg

@_ IEC 34-1 G}

* De standaard nominale waarden worden

. L Auto ™ ACHBA0 0.0Hz
0 getoond. De waarden zijn voorgedefinieerd op -
basis van omvormergrootte, maar u dient te Nominal values -
verifiéren dat ze overeenkomen met de motor. Enter the motar nameplate values for
a SIMNGLE motor;

» Ga naar het bewerkscherm van een
geselecteerde regel door op (»] te drukken.

Current:

Speed: 1360 rprnw
Scrol door de weergave met @ en @ Vohage: 200 Ve
« Voer voor een omvormer met één motor de = o
juiste nominale waarden in. Begin met het Back Next

motortype.

» Voor een omvormer met meerdere motoren
worden het motortype, de besturingsmodus en
de draairichting niet weergegeven. Een enkele
motorstroomwaarde is beperkt tot de maximale
nominale stroom van de omvormer gedeeld
door het aantal motoren.

» De nominale cos @ en het nominale koppel van
de motor zijn optioneel.
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Om een waarde te wijzigen in een

O ! Uit (™ ACHA80 0.0Hz

bewerkingsscherm:
Stroom:
+ Gebruik (1) en (»] om de cursor naar links en
rechts te verplaatsen. 1 @

* Gebruik @ en @ om de waarde te wijzigen. oA
Druk op (Opslaan) om de nieuwe instelling v
te accepteren, of druk op (Annuleren) om T 57
terug te gaan naar het vorige scherm zonder iets _ _
te wijzigen. Annuleren 12:51 Opslaan
(Dit scherm verschijnt alleen als u eerder Ao ™ ACHRS0 0.0 Hz
Meerdere motoren hebt geselecteerd). : -

O Multi-motor summa -

Dit scherm toont een samenvatting van de
gegevens over meerdere motoren. U kunt in dit
scherm nog steeds het aantal identieke motoren,
de stroom van één motor en het vermogen van
één motor wijzigen.
U kunt de waarden voor Totale stroom en Totaal
vermogen niet wijzigen. Het systeem berekent
deze waarden uit de waarden Aantal identieke
motoren, Stroomsterkte enkele motor en
Vermogen enkele motor.
* Gebruik @ en @ om de cursor omhoog en
omlaag te verplaatsen.

+ Gebruik (1) en (») om de waarde te wijzigen.

+ Ga naar de volgende weergave door op
(Volgende) te drukken, of druk op
(Terug) om terug te gaan naar de vorige
weergave zonder wijzigingen aan te brengen.

Mumber of identical motors:
Single motor current:

Single motor power:

Total current:

Total power:

Back

(Dit scherm verschijnt alleen als u eerder
Meerdere motoren hebt geselecteerd).

Dit scherm geeft een overzicht van de
automatisch geconfigureerde parameters. U kunt
de waarden niet wijzigen.

Ao ™ ACHRA0 0.0 Hz

Multi-motor configuration M
The following parameters are
automancally configured after
completing multi-motor set-up:

+ Ga naar de volgende weergave door op Start mode: Constant time
(Volgende) te drukken, of druk op Energy optimizer: Disabled
(Terug) om terug te gaan naar de vorige L1/F patine lingar
weergave zonder wijzigingen aan te brengen. Back Next

O Deze stap is opt|qnee|, en vereist dat de o Ur ™ ACHRAD 00 Hz
motor(en) gedraaid wordt (worden). Doe dit niet —
Draairichting test? [ m—

als het enig risico met zich meebrengt, of als de
mechanische opstelling dit niet toestaat.

Om de draairichtingtest uit te voeren, selecteert u
Laat de motor(en) draaien en drukt u op
(Volgende).

Motor laten draaien om richung te
controleren?

Laat de motar draaien

Miet nu

Terug 12:51 Yolgende
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Druk op de Hand-toets op het
bedieningspaneel om de omvormer te starten.

Uit ™ ACHEE0 5.0 Hz

Druk op Hand [

Waarschuwing: Totdat set-up voltooid
is, zijn veiligheidsfuncties niet actef
en 1s het motortoerental 5 Hz.

Druk nu ap Hand arn de motar te laten
draaien, en controleer daarna de
LT

Terug 1251
Controleer de draairichting van de motor(en). Hand® 3 ACHEAD =t 0 Hz
Als de richting voorwaarts is, selecteer dan Ja, Is dit voorwaarts? r—

motor draait voorwaarts en druk op
(Volgende) om door te gaan.

Als de draairichting niet voorwaarts is, markeer
dan No, fix direction en druk op

Fiezen van “Mee, leg richting vast”
laat de omvormer richting wijzigen, en
noemt de nieuwe richting
"yoorwaarts”.

(Volgende) om door te gaan. Ja, motor draart voor U
haa lan richfinn waet

12:51 ¥Yolgende

De eerste start is nu voltooid en de omvormer is Ui> ™ ACH580 0.0 Hz

gereed voor gebruik.

Druk op (Gereed) om naar het Home-
scherm te gaan.

Eerste-start voltooid

Oe amwormer is gereed om de motar
te laten lopen.

Oruk op "Hand" om de motor te
starten. Om door te gaan met
inhedrijfstelling gaat u naar Menu =
Primaire instellingen.

14:.02

Gereed

Het Home-scherm 1, dat de waarden van de
geselecteerde signalen bewaakt, wordt op het
bedieningspaneel getoond.

Er zijn acht verschillende Homescherm displays.
Homescherm 1 is het standaard Homescherm. U
kunt er doorheen bladeren met de toetsen (<) en
(®). Zie de sectie Homescherm displays op
pagina 50.

Uit (™ ACH580 0.0 Hz

[Hiztgangsfrequentie UUU]
“L\J\’Iotnrstroom 000]’
Motorkoppel

% 0.0

12:54 Menu
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2 — Voltooien van inbedrijfname

U kunt de inbedrijfname op vijf verschillende manieren voltooien:

Uit ¢ ACH580 0.0 Hz
Eerste-start voltooid

De omvormer is gereed om de motor
te laten lopen

Druk op "Hand" om de mator te
starten. Om door te gaan met
inbedriffstelling gaat u naar Menu =
Primaire instellingen

14:02 Gereed

Run & stel referentie op
het paneel in

Omvormer is nu gereed

om in de Hand modus te

laten lopen.

Druk op de Hand-toets

op het paneel om
de motor te starten.

Stel de referentie op het
paneel in.

Assistent voor inbedrijfstelling

Ui ™ ACHEEN 0.0 He
Primaire instellingen
HYAL snelle setup 3
referentie 3
Morar -
Hellingen *
Limieten »
Terug 1358 Selecteren
Voltooi de vélgende twee

assistenten.

. I . .
Hellingen, limieten,
vergrendelingen, run permissie

[Uire> (™ ACHBED 0.0 Hz

Start, stop, referentie

up
A Basis regeling setup
Awto control selectie; Alleen primaire

Primaire auto contral locate >
Yergr./permissies 3
Terug 13:58 Selecteren

Start/stop, referentie en schaling

Ut ™ ACH580 0.0 Hz

Start, stop, referentie
X Basis bedrijf setup

Auta control selectie: Alleen primaira
Primaire auto contral locatie 3
Yergr./permissies S

Terug 13:58 Selecteren

HVAC snelle setup
inbedrijfstelling

E = ALHGE0 T0H:
Primaire instellingen
up »
Start, stop, referentie »
Motor »
Hellingen 3
Lirmnieten »
Terug 13:58 Selecteren

Doorloop de items van het menu.

[T {* ACHBE0 0.0 Hz

HYAL snelle setup

Primaire

FI
Primaire referentie va... All direct @
Al schaling >
& Gebruik startvergrendeling 1
Terug 13:59 Bewerken
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Opties 4 en 5:

Uit ™ ACH580 0.0 Hz
Eerste-start voltooid

De omvormer is gereed om de motor
e laten lopen.

Druk op "Hand" om de mator te
starten, Om door te gaan met
inbedrijfstelling gaat u naar Menu >
Primaire instellingen.

14:02 Gereed
______ ]
Inbedrijfstelling met primaire Inbedrijfstelling met parameters.
instellingen Alleen voor geavanceerde
| gebruikers.
Stel de start/stop en referentie in % = ACHERD T
U  ACHGB0 00H:]  [Hoofd :
Primaire instellingen —— e -
HYAC snelle setp 4 @ Energie rendement 3
] op, referentie >
. Back-ups »
Hellingen 3 Pa eters
Limieten »
= - Y Afsluiten 14:00 Selecteren
Terug 13:59 Selecteren I
Stel de motolrgegevens in Ui * ACHSED 0.0 He
Ui ™ ACH5B0 0.0 Hz ——————
Primaire instellingen —— .
HYAC snelle setp 3 Favu!jgten >
Start, stop, referentie 3 Gewijzigd -
Morar >
Hellingen >
Limieten 3 Terug 14:01 Selecteren
Terug 13.59 Selecteren
| Zie het hoofdstuk Parameters
Stel de hellingen in. (pagina 239)
Ui ™ ACH580 0.0 Hz [Uee» ™ ACHEB0 0.0 Hz
Primaire instellingen ———— C lete lijst
HYAL snelle setup [ 01 en [
Start, stop, referentie g 03 Ingang referenties »
Mator d 04 Waarschuwingen en fouten »
05 Diagnostisk »
Limieten 4 06 Control- en statuswoorden »
Terug 1359 Selecteren Terug 14:01 Selecteren
Stel de Iirlnieten in.
Ui ™ ACHEB0 0.0 Hz
Primaire instellingen ————
HYAL snelle setup >
Start, stop, referente 3
Motor .
Hellingen >
[Terug 14:00 Selecteren

|
Ga door met verdere
aanpassingen, zie de sectie
Primaire instellingen op pagina 58.
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3 — Aanvullende instellingen in het menu Primaire instellingen — 1/O menu

(Opslaan). Let op dat de werkelijke bedrading
overeen moet komen met de nieuwe waarde.
Ga terug naar het Hoofdmenu door herhaaldelijk

op (Terug) te drukken.

0 Zorg er, na de aanvullende aanpassingen, voor Ui ™ ACHGED 00 Az
dat de werkelijke I/O-bedrading overeenkomt met
o . Hoofdmenu
het 1/0-gebruik in het besturingsprogramma. . .
In het Hoofdmenu, selecteer I/O en druk op E] Primaire instellingen >
(Selecteren) om naar het I/0 menu te gaan. ﬁ\: 1/0 .
-
EE Diagnostiek -
[ PN L
Afsluiten 13:38 Selecteren
Selecteer de aansluiting die u wilt controleren en | [TTir& % ACHRE0 00 Hz
H druk op (Selecteren) (of (»)). 70 :
i e pe
DIZ: 0 Miet gebruikt »
D13 @ Gebruikt op diverse plaatsen »
Di4: 0 Miet gebruikt »
Di5: 0 Miet gehruikt »
Terug 13:38 Selecteren
0 Om de details te zien vap een parameter die niet Ui ™ ACHRED 00 Hz
aangepast kan worden via het /O menu, drukt u DIT-
op (Bekijken). yy o -
O Foree input state
Gebruikt voor: Start/stop
Add gebruik
Terug 13:38 Bekijken
Om de waarde van een parameter aan te passen Ui % ACH5ED 00 Hz
U drukt u op (Bewerken), pas de waarde aan |5 -
met (4], (v, (4 en (] toetsen en druk op Act-uele waarde: 0

O Foree input state

Gehr r;

Add gebruik

Terug 13:39 Bewerken
Uit (™ ACHAE0 0.0 Hz

Gebruikt voor:

Miet gebruikt

IFI

DI start/stop, DIZ richung
DI woarwaarts, DI2 achterwaarts
DINP start, DIZ stop

Annuleren 1418 Opslaan
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4 — Diagnostiek menu

Nadat u de aanvullende aanpassingen gedaan Ui
heeft en de I/O-aansluitingen gecontroleerd heeft,
gebruik dan het Diagnostiek menu om u ervan te
verzekeren dat de setup correct werkt. E: Primaire instellingen g

In het Hoofdmenu, selecteert u Diagnostiek en ig 1/0

(™ ACHBED 0.0 Hz

Hoofdmenu

[ 3
drukt u op (Selecteren) (of (»)).
EE Diagnostiek -
o T . -
Afsluiten 13:39 Selecteren
Selecteer het diagnostiek-item dat u wilt bekijken Ui> ™ ACH580 0.0 Hz

en druk op (Selecteren).
Keer terug naar het Diagnostiek menu door op

(Terug te drukken.)

Diagnostiek

1 Qmvarmer

Fout & logboek -

Terug’ 14:19 Selec.teren
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Besturen van de omvormer via de

I/O-interface

De onderstaande tabel beschrijft hoe de omvormer kan worden bestuurd via de

digitale en analoge ingangen, wanneer:
* het opstarten van de motor is uitgevoerd en

+ de standaard parameterinstellingen van de HVAC standaard configuraties in

gebruik zijn.

Instellingen voo

raf

Als u de draairichting moet wijzigen, controleer dan of
limieten een achterwaartse draairichting toestaan.
Controleer parametergroep 30 Limieten en verzeker u
ervan dat de minimum limiet een negatieve waarde
heeft en de maximum limiet een positieve waarde.
Opmerking: Standaard instellingen staan alleen
voorwaartse draairichting toe.

Controleer dat de besturingsaansiluitingen zijn
bedraad volgens het aansluitschema gegeven voor de
HVAC-standaard.

Zorg dat de omvormer onder externe besturing staat.
Om naar externe bediening over te schakelen drukt u

pagina 101.

Zie de sectie HVAC standaard op

Onder externe besturing toont het
bedieningspaneelscherm linksboven

op de toets [ Auto_]. de tekst Auto.
De motor starten en het toerental regelen
Start door digitale ingang DI1 in te schakelen. Ao ™ ACHRA0 918 Hz
De pijl begint te draaien. Hij is gestippeld totdat het Uitgangsfrequentie
setpoint bereikt is. Hz 1 . 6 3 ‘
Regel de uitgangsfrequentie van de omvormer Maotorstroom
(motortoerental) door de spanning van analoge ingang “A U . 1 7 ‘P
Al aan te passen. Momorons]
Opmerking: Indien de omvormer niet wil starten, o PP 5 . g
controleer dan of de startvergrendeling 1 (parameter =
20.41) actief (1) is. Voor de HVAC standaard, is de 12:44 Menu
startvergrendeling 1 standaard aangesloten op DI4.
De motor stoppen
(?chgkel digitale ingang DI1 uit. De pijl stopt met e ™ ACHRED 909 Hz
raaien. Uitgangsfrequentie 0 UU‘
Hz .
Motorstroom
2 0.00p
Motorkoppel U U‘
o .
12:27 Menu
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Uitvoeren van de ID-run

De omvormer schat de motorkarakteristieken automatisch door gebruik te maken van
de Stilstand ID-run wanneer de omvormer voor de eerste keer in vectorbesturing
gestart wordt en nadat er een motorparameter (groep 99 Motorgegevens) gewijzigd
is. Dit geldt wanneer:

» voor parameter 99.13 ID-run verzocht is Stilstand geselecteerd en

» voor parameter 99.04 Motor besturing modus is Vector geselecteerd.

Bij de meeste toepassingen is het niet nodig om een afzonderlijke ID-run uit te
voeren. De ID-run moet handmatig worden gekozen als:

» vectorbesturingsmodus gebruikt wordt (parameter 99.04 Motor besturing modus
is ingesteld op Vector), en

* permanente-magneetmotor (PM) gebruikt wordt (parameter 99.03 Motor type is
ingesteld op Permanente-magneetmotor), of

» synchrone reluctantiemotor (SynRM) gebruikt wordt (parameter 99.03 Motor type
is ingesteld op SynRM), of
« omvormer is in bedrijf nabij nul toeren referenties, of

» bedrijf in een koppelbereik boven het nominale motorkoppel, over een breed
toerentalbereik, nodig is.

Voer de ID-run uit met de ID-run assistent door Menu - Primaire instellingen -
Motor - ID run (zie pagina 38) of met parameter 99.13 ID-run verzocht (zie
pagina 42).

Opmerking: Als er motor parameters (99 Motorgegevens) gewijzigd worden na de
ID-run, moet deze herhaald worden.

Opmerking: Als u uw applicatie al geparametriseerd heeft met de scalair
motorbesturingsmodus (99.04 Motor besturing modus is ingesteld op Scalair) en u de
motorbesturingsmodus wilt wijzigen naar Vector,

* wijzig de besturingsmodus naar vector met de Besturingsmodus assistent (ga
naar Menu > Primaire instellingen > Motor > Besturingsmodus) en volg de
instructies. De ID-run assistent leidt u dan door de ID-run.

of
+ stel parameter 99.04 Motor besturing modus in op Vector, en

» voor I/O-gestuurde omvormer, controleer parameters in de groepen 22
Toerentalref selectie, 23 Toerentalref helling, 12 Standaard Al, 30 Limieten en
46 Instellen monitoring/schaling.
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ID-Run procedure

Met de ID-run assistent

Controle vooraf

é c WAARSCHUWING! De motor zal draaien bij ongeveer 50...80% van het

nominale toerental tijldens de identificatierun. De motor zal in voorwaartse
richting draaien. Zorg er voor dat de het veilig is om de motor te laten

draaien voordat u de ID Run uitvoert!

[] | Ontkoppel de motor van de aangedreven apparatuur
| Controleer dat de waarden van de motordata-parameters gelijk zijn aan die op het motor-
typeplaatje.
[ | Controleer dat het STO-circuit gesloten is.
De assistent zal vragen of u tijdelijke motorlimieten wilt gebruiken. Ze moeten aan de
volgende voorwaarden voldoen:
[ | Minimum toerental < 0 rpm
O | Maximum toerental = nominaal toerental van motor (Normale ID-run procedure vereist
dat de motor op 100% van toerental draait.)
O | Maximum stroom > Iyp
O | Maximum koppel > 50%
0 Zorg dat het bedieningspaneel in de Uit-besturingsmodus is (tekst Uit is linksboven te
zien). Druk op de Uit-toets om naar de Uit-modus te schakelen.
ID-run
m Ga naar het H90fdmenu door te drukken op Ui ¥ ACHGED e
(Menu) in het Home-scherm. TR —
Selecteer Primaire instellingen en druk op .. . X
(Selecteren) (of (3)) E: Primaire instellingen 8
ig 170 .
EE Diagnostiek -
[ W s -
Afsluiten 13:40 Selecteren
O S?IeC(:t]eer Motor en druk op (Selecteren) |MTigs ¥ ACHEED T0F:
(0 ) Primaire instellingen —
Applicatie HYAD defaultw
Omvormer 3
Matar »

Loop contraller  Miet geselecteerd »
Pomp en ventilator hesturing Litw

Terug 13:31 Selecteren
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Als de besturingsmodus scalair is, selecteer dan Ut ™ ACH580 0.0 Hz
Besturingsmodus en druk op Motor
(Selecteren) (of (»]) en ga door naar de A Nominale waarden

volgende stap.

AtBeswringsmodus scala
Geschatte thermische bevel.. 20 *C w
Gemeten thermische heveiliging -

Start modus: Mormaal
Terug 13:31 Selecteren
Selecteer Vectorbesturing en druk op Lt ™ ACHS30 0.0Hz
Select f .
(Selecteren) (of (2)) Besturingsmodus —
Sommige instellingen hangen af van
de bestmodus. Als u de modus
wijzigt, helpt het systeem u deze aan
te passen.
earan G-\DLUIIIIH n
Terug 1.3:31 Selecteren
Het waarschuwingsbericht Identificatie-run Ui ¥ ACH5S0 0.0 rprn
wordt getoond. Druk op (Verbergen) om -
door te gaan. Waarschuwing AFFE
Aux code: 0000 0000
|dentificatie-run 13:36:16
Mator 10-run gaar uitgevoerd worden
Yerbergen 13:36 Oplossing
Controleer de motortoerental-limieten. Aan het Ui * ACH5A0 0.0 rprm

volgende moet voldaan zijn: -

I\sjl' . ‘ tal < 0 J Controleer motorlimieten W

* Minimum toerental < 0 rpm e ..
) =9 ) Deze motorlimieten zijn van

» Maximum toerental = nominaal toerental van tgepassing op vectar besturing_ Pas

motor. de waarden zo nodig aan:
Minimurn toerental -1500.00 rprm e
Maximurm toerental 1500.00 rpmw
Terug 13:36 ¥Yolgende
Controleer de motorstroom en ook de U ™ ACHS20 0.0 rpm
koppellimieten. Aan het volgende moet voldaan _—
zijr?'p 9 Controleer motorlimieten W1
. Maxi ¢ > Deze motorlimisten zijn van
aximum stroom > /yp toepassing op vector besturing. Pas
* Maximum koppel > 50%. de waarden zo nodig aan:

prukcop =) (Volgende). Minirourn koppel | 3000 % A
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Controleer schaling van Al1, zie parameters
12.19 Al1 geschaald bij Al1 min en 12.20 Al1
geschaald bij Al1 max.

Druk op (Volgende).

Uit (™ ACHSED

Check overige functies

0.0 rpm
_——

WYector besturing gebruikt rpm
waarden in plaats van Hz. Pas de
waarden zo nodig aan:

1aald min:

0.000 rprm
AlT geschaald max:  1500.000 rprw
Terug 13:58 Yolgende
| ISE;aIecteer het/t))t/)pe ID-rtutn (zie paramzterk99.13 Ui ¥ ACH5R0 0.0 rpm
-run verzocht) om uit te voeren en druk op 2
(Volgende). ID—run.
Kies welk soort |D-run er eventusel
uitgevoerd moet worden. Druk op [7]
woor meer informatie.
Stilstand [D-run
Maorrmale [D-run
|Te_r_u_gm""” 15:&5 Yolgende
] goc?tro!eer de moltct>rlirr.1ieteq di:|op I:e; oD Ut ™ ACHS20 0.0 rpr
edieningspaneel te zien zijn. Als u tijdens de ID- —
run andere limieten nodig heeft, kunt u deze hier Motorlimieten ) o
invoeren. De oorspronkelijke limieten zullen Als de [D-run speciale limieten
hersteld worden na de ID-run, tenzij u Stel vereist, pas dan nu de waarden aan.
o I Huidige waarden worden teruggezet
waarden als permanent in selecteert. na de |D-run.
Druk op (Volgende). =L E
Bren u
Terug 13:36 Yolgende
[ |Druk op de Hand-toets () omde ID-runte |y ™ ACHGED 0.0 rpm

starten.

Over het algemeen wordt aangeraden tijdens de
ID-run geen enkele toets op het
bedieningspaneel in te drukken. U kunt de ID-run

echter op elk gewenst moment stoppen door op
de Uit-toets ( ) te drukken.

Tijdens de ID-run wordt de voortgang getoond.
Nadat de ID-run voltooid is, wordt de tekst ID-run
uitgevoerd getoond. De LED stopt met
knipperen.

Als de ID-run mislukt, wordt de fout FF61 ID-run
getoond. Zie het hoofdstuk Foutopsporing op
pagina 239 voor meer informatie.

Druk op Hand ¥oor I1D-run s

Als u op Hand drukt, zal de motor ca
80 sec draaien en accelereren naar
het nom. TT.

Ma de 1D-run stopt de omvormer.

Terug 13:36
Hand¢ ™ ACHA80 0.0 rpm
ID-run bezig )

Dit kan enkele minuten duren.
Gebruikte motortoere... 1357.25 rpm
Matarstroom 043 A

13:39
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Nadat de ID-run voltooid is, wordt de tekst Ui ¥ ACHEED 0.0 rprn
Gereed getoond op de ID-run regel. Motor

A Nominale waarden

At Besturingsmodus Vector
AIDrun Gereed
atart modus: Vliegende start [Auto...
Fasevolgorde: LWy

Terug .14:55 Selét;tleren




42 Opstarten, besturing via de I/0 en ID Run

Met parameter 99.13 ID-run verzocht

Controle vooraf

c 2 WAARSCHUWING! De motor zal draaien bij ongeveer 50...80% van het

nominale toerental tijdens de identificatierun. De motor zal in voorwaartse
richting draaien. Zorg er voor dat de het veilig is om de motor te laten

draaien voordat u de ID Run uitvoert!

ntkoppel de motor van de aangedreven apparatuur
] | Ontk Id t d d t
0 Controleer dat de waarden van de motordata-parameters gelijk zijn aan die op het motor-
typeplaatje.
[] | Controleer dat het STO-circuit gesloten is.
Als er parameterwaarden (uit groep 70 Standaard DI, RO tot groep 99 Motorgegevens)
zijn gewijzigd voor de ID-run, controleer dan of de nieuwe instellingen aan de volgende
voorwaarden voldoen:
[ | 30.11 Minimum toerental < 0 tpm
[ | 30.12 Maximum toerental = nominaal toerental van motor (Normale ID-run procedure
vereist dat de motor op 100% van toerental draait.)
O | 30.17 Maximum stroom > Iyp
O | 30.20 Maximum koppel 1> 50% of 30.24 Maximum koppel 2 > 50%, afhankelijk van
welke koppellimiet-set in gebruik is volgens parameter 30.18 Koppellimiet sel.
Controleer dat de signalen
O | run permissie (parameter 20.40 Run permissie) is actief
0 Zorg dat het bedieningspaneel in de Uit-besturingsmodus is (tekst Uit is linksboven te
zien). Druk op de Uit-toets om naar de Uit-modus te schakelen.
ID-run
| Ga naar het HQOfdmenu door te drukken op Ui ¥ ACH5R0 0.0 rpm
(Me@nu) in het Home-scherm. Hoofdmans
ruk o .
P E] Primaire instellingen 3
mS 170 .
EE Diagnostiek -
[ n I L
Afsluiten 14:04 Selecteren
[] | Selecteer Parameters en druk op Ui ¥ ACHEAD 00 o
(Selecteren) (of (»)). Noofdmans
- -
ﬂ Systeem info 3
Back-ups

Afsluiten 14:04 Selecteren
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Selecteer Complete lijst en druk op T % ACHER0 00 rpm
(Selecteren) (of (»]). Paramoters
Complete Lijst
Favorieten -
Gewijzigd 3
Terug 14:.04 Selecteren
Scrol door de pagina met @ en @ en selecteer ([T ¥ ACHEED 0.0 rpr
parametergroep 99 Motorgegevens en druk op Comolote list
(Selecteren) (of (»)). P It —
95 HW configuratie 8
98 Systeem 3
97 Motor besturing 8
98 Gebr motor parameters 3
99 Motorgegevens .
Terug 14:04 Selecteren
Scrol door de pagina met @ en @ en selecteer [T ¥ ACH5S0 0.0 rprn
parameter 99.13 ID-run verzocht en druk op 00 Motorgedevens
(Selecteren) (of (»)). g 9 .
89.09 Mominaal motortoerental

99.10 Mominaal motorvermagen

89.11 Mominale cos ¢ motor

99.12 Mominaal motorkoppel
13 10-run werzocht

Terug 14:04 Bewerken

Selecteer het type ID-run (zie parameter zie U ¥ ACH5E0 0.0 rpm
parameter 99.13 ID-run verzocht) en druk op 0013 ID—un verzocht
(Opslaan) (of (). '

[0] Geen

[1] Maormaal
[2] Gereduceerd
[3] Stlstand
[6] Geawanceerd

Annuleren 14.04 Opslaan
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O

De bedieningspaneel-led begint groen te
knipperen om een actieve waarschuwing aan te
geven (AFF6).

Het AFF6 waarschuwingsscherm wordt getoond
wanneer er een minuut lang geen toets ingedrukt
is. Door op (Oplossing) te drukken wordt
een mededeling getoond dat de ID-run
uitgevoerd zal worden bij de volgende start. U
kunt het waarschuwingsscherm verbergen door
op (Verbergen) te drukken.

Druk op de Hand-toets () om de ID-run te
starten.

Over het algemeen wordt aangeraden tijdens de
ID-run geen enkele toets op het bedieningspa-
neel in te drukken. U kunt de ID-run echter op elk
gewenst moment stoppen door op de Uit-toets

()te drukken.

Tijdens de ID-run draait de pijl bovenaan.

Nadat de ID-run voltooid is, wordt de tekst ID-run
uitgevoerd getoond. De LED stopt met
knipperen.

Als de ID-run mislukt, wordt de fout FF61 ID-run
getoond. Zie het hoofdstuk Foutopsporing op
pagina 239 voor meer informatie.

Uity ™ ACH580 0.0 rpm
Waarschuwing AFFE
A code: 0000 0000
Identificatie-run 14:05:02

Motar [D-run gaat uitgevoerd worden

Yerbergen 14:05 Oplossing

Uit (™ ACHBE0 0.0 rpm

99 Motorgegevens

89.09 Mominaal motortoere... 1370 rpm
89.10 Mominaal motorvermo.. 0.20 kKW
8911 Mominale cos ¢ motor 071
99.12 Mominaal motorkoppel 0.000 Mm
aa 12 ] __|. naa

Mormaal

Bewerken
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Bedieningspaneel

Inhoud van dit hoofdstuk

Dit hoofdstuk bevat instructies voor het verwijderen en opnieuw installeren van het
assistent-bedieningspaneel ACH-AP-H or ACH-AP-W en beschrijft in het kort de
schermen, toetsen en sneltoetsen ervan. Zie voor meer informatie ACx-AP-x
assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [Engels]).

Verwijderen en weer installeren van het bedieningspaneel

Om het bedieningspaneel te verwijderen drukt u op de borgclip aan de bovenkant
(1a) en trekt u het paneel voorwaarts vanaf de bovenzijde (1b).

o

iy ,
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Om het bedieningspaneel weer te installeren zet u de onderkant van de container in
positie (1a), drukt u de borgclip bovenaan in (1b) en duwt u het bedieningspaneel
bovenaan op zijn plaats (1c).

duniiiiiny),

Indeling van het bedieningspaneel

1 | Indeling van het display van het 6 | De pijltjestoetsen
bedieningspaneel

2 | Linker softkey 7 | Off (zie Hand, Off en Auto)

3 | Rechter softkey 8 | Hand (zie Hand, Off en Auto)

4 | Status LED, zie het hoofdstuk Onder- 9 | Auto (zie Hand, Off en Auto)

houd en hardware diagnostiek, sectie
LED's in de Hardwarehandleiding van
de omvormer.

5 | Help 10 | USB-connector
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Indeling van het display van het bedieningspaneel

In de meeste schermen zijn de volgende elementen te zien op het display:

@_
@—<

o7\

Ult@r

Vel emn

ACH5E0

$al.ll Hz

¢

Hz

Ultgangsfrequentie

30.01

Matarstroom

A

0.55M—@

(Motarkoppel
%

30.7

14:35

Menu

o—" N0 0

1. Besturingslocatie en verwante iconen: Geeft aan hoe de omvormer bestuurd

wordt:

* Geen tekst: De omvormer staat in lokale besturing, maar wordt bestuurd
vanaf een ander apparaat. De iconen op de bovenste regel geven aan welke
acties toegestaan zijn:

Tekst/Iconen

Starten vanaf dit
bedieningspaneel

Stoppen vanaf dit
bedieningspaneel

Referentie geven
vanaf dit
bedieningspaneel

Niet toegestaan

Niet toegestaan

Niet toegestaan

* Lokaal: De omvormer staat in lokale besturing, en wordt bestuurd vanaf dit
bedieningspaneel. De iconen op de bovenste regel geven aan welke acties
toegestaan zijn:

Tekst/Iconen

Starten vanaf dit
bedieningspaneel

Stoppen vanaf dit
bedieningspaneel

Referentie geven
vanaf dit
bedieningspaneel

Uit o)

Toegestaan

Omvormer gestopt

Niet toegestaan

Hand @

Ak |4

Toegestaan

Toegestaan

Toegestaan
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» Extern: De omvormer staat onder externe besturing, d.w.z. wordt bestuurd via
I/O of veldbus. De iconen op de bovenste regel geven aan welke acties
toegestaan zijn via het bedieningspaneel:

Tekst/Iconen Starten vanaf dit Stoppen vanaf dit Referentie geven
bedieningspaneel bedieningspaneel vanaf dit
bedieningspaneel
Auto Toegestaan R Toegestaan D Niet toegestaan
Auto = | Niet toegestaan Toegestaan Toegestaan

TV Deze actie kan niet worden toegestaan door de parameters te wijzigen 19.78 HAND/OFF blokkeren
bron en 19.19 HAND/OFF blokkeren actie.

2. Paneelbus: Geeft aan dat er meer dan één omvormer aangesloten is op dit
paneel. Om naar een andere omvormer over te schakelen gaat u naar Opties >
Kies omvormer.

3. Status icoon: Geeft de status van de omvormer en de motor aan. De richting van
de pijl geeft voorwaartse (met de klok mee) of achterwaartse (tegen de klok in)
draairichting aan.

Status icoon | Animatie Omvormerstatus

el - Gestopt

[ - Gestopt, start verhinderd

[ galas oy Knipperend Gestopt, startopdracht gegeven maar start

verhinderd. Zie Menu > Diagnostiek op het
bedieningspaneel

Hog Knipperend Foutief

e Knipperend In bedrijf, op referentie, maar de referentiewaarde is 0
Jie " Draaiend In bedrijf, niet op referentie

M Draaiend In bedrijf, op referentie

{1 - Voorverwarming (motor-verwarming) actief

% - PID slaap modus actief

4. Omvormernaam: Als er een naam gegeven, wordt deze getoond op de bovenste
regel. Standaard is dit “ACH580”. U kunt de naam op het bedieningspaneel
wijzigen door Menu > Primaire instellingen > Klok, regio, display te kiezen (zie
pagina 86).

5. Referentiewaarde: Toerental, frequentie, etc. wordt getoond met de eenheid
ervan. Voor informatie over het wijzigen van de referentiewaarde in het Primaire
instellingen menu (zie pagina 67).

6. Content gebied: De actuele content van het scherm wordt in dit gebied getoond.
De content varieert van scherm tot scherm. Het voorbeeldscherm op pagina 47 is
het hoofdscherm van het bedieningspaneel en wordt Home-scherm genoemd.

7. Softkey selecties: Toont de functies van de softkeys ((—’> en (—)) in een
bepaalde context.
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8. Kilok: De klok toont de huidige tijd. U kunt de tijd en het tijdformat op het
bedieningspaneel wijzigen door Menu > Primaire instellingen > Klok, regio,
display te kiezen (zie pagina 86).

9. Zij-pijlen: Wanneer de zijpijlen zichtbaar zijn, kunt u door andere Home-
schermen bladeren met de pijltjestoetsen ([ en (»)).

U kunt het contrast en back light functionaliteit van het display op het
bedieningspaneel aanpassen door Menu > Primaire instellingen > Klok, regio,
display te kiezen (zie pagina 86).
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Homescherm displays

Er zijn achtverschillende Homescherm-displays. Bovendien zijn er zes
voorgeconfigureerde IPC Home-weergaven (zie sectie IPC extra homescherm-
displays op pagina 52).

Homescherm 1 is het standaard Homescherm. U kunt er doorheen bladeren met de
pijltiestoetsen (1) en (»]). Om de homeschermen te bewerken, kies de optie softkey
((=), zie sectie Optiemenu op pagina 97.

Homescherm 1 (standaard Homescherm):

Uitgangsfrequentie (Hz): Parameter 071.06
Uitgangsfrequentie
Motorstroom (A): Parameter 01.07 Motorstroom

Uit (™ ACHBED

0.0 Hz

Uitgangsfrequentia
Hz

0.00]

Matarstroam
+ Al1 actuele waarde (V of mA): Parameter 12.11 “A 00 0]}
Al1 actuele waarde Matorkoppel
g 0.0]
12:54 Menu
Homescherm 2: Uit (¥ ACH5E0 0.0 He

Bespaarde bedrag (lokale valuta): Parameter
45.07 Geldbesparing

Bespaarde energie (kWh): Parameter 45.04
Energiebesparing

Totaal bespaarde CO2 (metrische ton): 45.09 CO2-
reductie in ton

[Elespaard bedrag
£

0.00)

Bespaarde energie

\ kih

0.0p

Totaal bespaarde COZ

metr tan

Opties 2/8 Menu
Homescherm 3: Uit (* ACH580 0.0 Hz
+ Uitgangsfrequentie getoond als grafische [Uitgangsfrequentie 0.00 H:|
representatie gedurende de laatste 60 minuten: TN -
Parameter 01.06 Uitgangsfrequentie e e
\ BB 4
0.00 B0 min .
Opties 3/8 Menu
Homescherm 4: Ui (™ ACHBED 0.0 Hz
+ Uitgangsvermogen getoond als grafische [Uitgangsvermogen 0.00 kv

representatie gedurende de laatste 60 minuten:
Parameter 01.14 Uitgangsvermogen

10.00

48
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Homescherm 5:

Temperatuur van de besturingskaart (°C):
Parameter 05.10 Stuurkaart temperatuur

Inverter temperatuur (%): Parameter 05.11 Inverter
temperatuur

DC spanning (V): Parameter 01.11 DC spanning

Uit (™ ACHBED 0.0 Hz

Stuurk aart temperatuur 43 |
°C

30,2
612.89)

4

[DE—spanning

W
Opties 5/8 Menu
Homescherm 6: Uitd> (™ ACHEED 00 He
» Aan-tijd teller (dagen): Parameter 05.01 Aan-tijd -
Aan-ujd teller dagen
teller
 Bedrijfstijd teller (dagen): Parameter 05.02 0
Bedrijfstijd teller E—
Bednjfstijd teller dagen
Opties G/B Menu
Homescherm 7: Uind C* ACHSED 00 Hz
» DI vertraagde status, dat wil zeggen, status van Dl vertraagde status
DI6...DI1 (DI1 is bit 0, het meest rechtse bit): ‘ 0o01 1010 |
Parameter 10.02 DI vertraagde status RO orome
+ RO status, dat wil zeggen, status van RO3...RO1 4[ 0100 ]}
(RO1 is bit 0, het meest rechtse bit): Parameter
10.21 RO status ‘
» Communicatie diagnostiek: Parameter 58.07 =
Communicatie diagnostiek Opties /8 Menu
Homescherm 8 Uit (™ ACH5ED 0.0 Hz

Proces PID setpoint actueel (PID unit 1):
Parameter 40.03 Proces PID setpoint actueel
Proces PID feedback actueel (PID unit 1):
Parameter 40.02 Proces PID terugkop actueel
Uitgangsfrequentie (Hz): Parameter 01.06
Uitgangsfrequentie

[OPErUces PID setpoint act UU U]
OPEI'DCE.'S PID feedback act 00 0]’

Hiztgangsfrequentie 000

4

8/8 Menu

Opties
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IPC extra homescherm-displays

Er zijn zes voorgeconfigureerde IPC Homeschermen. U kunt er doorheen bladeren
met de pijltiestoetsen ([ en (»]). Om de homeschermen te bewerken, kies de optie
softkey (=), zie sectie Optiemenu op pagina 97.

IPC Homescherm 1 (standaard IPC Homescherm):

+ Uitgangsfrequentie (Hz): Parameter 01.06
Uitgangsfrequentie

» Proces feedback (bar): Parameter 40.02 Proces
PID terugkop actueel

* Multipomp systeemstatus: Parameter 76.02
Multipomp systeemstatus

Uit (™ ACHBED

0.0 Hz

Uitgangsfrequentie

o 0.00

Proces PID feedhack act

har

4

0.00)p

[F‘FE systeem status

Miet gereed [node onthreekt] ]

Opties 1/8

Menu

IPC Homescherm 2:

* Multipomp node nummer: Parameter 76.22
Multipomp node nummer

+ IPC synchronisatie checksum: Parameter 76.7105

Uit (™ ACHBED

0.0 Hz

‘Multipnmp node nummer

0

St IPC synchronisatie checksum
IPC synchronisatie checksum 4 DFOD EE4B hex 4
* |PC online pompen: Parameter 76.01 PFC status IFC online pompen
‘ onoo oooo
Opties 2/8 Menu
IPC Homescherm 3: Uird> (' ACH580 0.0 Hz

* Pomp 1 bedrijfstijd: Parameter 77.11 Pomp/vent 1
bedrijfstijd

* Pomp 2 bedrijfstijd: Parameter 77.12 Pomp/vent 2
bedrijfstijd

» Pomp 3 bedrijfstijd: Parameter 77.13 Pomp/vent 3
bedrijfstijd

Pompvent 1 bedrijfsud
uur

0.00]

p PompAvent 2 bedrijfsujd
uur

0.00p

PampAvent 3 bedrijfsujd
uur

0.00]

Opties 3/

Menu

IPC Homescherm 4:

* Pomp 4 bedrijfstijd: Parameter 77.14 Pomp/vent 4
bedrijfstijd

» Pomp 5 bedrijfstijd: Parameter 77.15 Pomp/vent 5
bedrijfstijd

» Pomp 6 bedrijfstijd: Parameter 77.16 Pomp/vent 6
bedrijfstijd

Uit (™ ACHBED

0.0 Hz

Pompsvent 4 bedrijfstid
uur

0.00

Pompent & bedrijfstid
uur

4

0.00)p

PompAvent B bedrijfsud
uur

0.00]

Opties 4/8

Menu
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IPC Homescherm S: Uit ¥ ACHSED 0.0 Hz
* Pomp 7 bedrijfstijd: Parameter 77.17 Pomp 7 —
bedrijfstijd Fompvent 7 bedriffstijd uur
» Pomp 8 bedrijfstijd: Parameter 77.18 Pomp 8 U . U U
bedrijfstijd E—
Pompvent 8 bednjfsujd uur
Opties 5/B Menu
IPC Homescherm 6: Uit (‘! ACHE80 0.0 Hz

» Uitgangsfrequentie (Hz): Parameter 01.06
Uitgangsfrequentie

* Motorstroom (A): Parameter 01.07 Motorstroom

» Motorkoppel (%): Parameter 01.10 Motorkoppel

Gebruik |

I_pemrw te FotoMoErents UUU]
‘Ldntorstronm 000]}
gntorkoppel 000

Opties 6/ Menu

Toetsen

De toetsen van het bedieningspaneel worden hieronder beschreven.

— J/ S—
A

- -

'
4 4 2|
”
v
off [ Auto Hand

Linker softkey

De linker softkey ((—=”) wordt doorgaans gebruikt voor afsluiten en annuleren. De
functie ervan in een gegeven situatie wordt getoond door de softkey selectie in de

linker benedenhoek van het display.

Ingedrukt houden van sluit elk scherm af totdat u terug bent in het Home-
scherm. Deze functie werkt niet in speciale schermen.

Rechter softkey

De rechter softkey (=) ) wordt doorgaans gebruikt voor selecteren, accepteren en
bevestigen. De functie van de rechter softkey in een gegeven situatie wordt getoond
door de softkey selectie in de rechter benedenhoek van het display.

De pijltjestoetsen

De omhoog en omlaag pijltjestoetsen ((4] en (v)) worden gebruikt voor het markeren
van selecties in menu's en selectielijsten, om omhoog en omlaag te scrollen op
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tekstpagina's, en voor het aanpassen van waarden bij bijvoorbeeld het instellen van
de tijd, invoeren van een toegangscode of het wijzigen van een parameterwaarde.

De linker- en rechter-pijlitiestoetsen (<) en (»]) worden gebruikt voor het naar links en
rechts bewegen van de cursor bij het bewerken van parameters en om naar voren of
terug te gaan assistenten. In menu's werken [©) en op dezelfde manier als
respectievelijk en ().

Help

De helptoets () opent een helppagina. De helppagina is context-gevoelig, met
andere woorden, de inhoud van de pagina is relevant voor het betreffende menu of
scherm.

Hand, Off en Auto

De ACH580 kan onder lokale of externe besturing staan. De lokale besturing heeft
twee modussen: Hand en Off. Zie ook het diagram in de sectie Lokale besturing t.o.v.
externe besturing op pagina 705.

Hand toets ((®]):

* In lokale besturing / Uit modus: Start de omvormer. De omvormer zal naar Hand
modus schakelen.

» In externe besturing: Schakelt de omvormer naar lokale besturing / Hand modus,
terwijl de omvormer blijft lopen.

Off toets (@) ):

» Stopt de omvormer en schakelt naar de Uit-modus.

Auto toets ():
* Inlokale besturing: De omvormer zal naar externe besturing schakelen.
Sneltoetsen

Onderstaande tabel bevat sneltoetsen en combinaties. Het tegelijkertijd indrukken
van toetsen wordt aangegeven met het plus-teken (+).

Sneltoets Beschikbaar in Effect

+ elk scherm Sla een screenshot op. Tot vijftien beelden kunnen erin

+ @ het geheugen van het bedieningspaneel opgeslagen
worden.

Om beelden naar een PC over te zetten, sluit u het
assistent-bedieningspaneel met een USB-kabel op een
PC aan en het paneel zal zich gedragen als een MTP
(media transfer protocol) apparaat. Foto's worden
opgeslagen in de screen shots folder.

Zie, voor meer instructies ACX-AP-x assistant control
panels user’s manual (3AUA0000085685 [Engels]).

, | elk scherm Aanpassen van helderheid van backlight.

Uy
Ble
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Sneltoets Beschikbaar in Effect
+ (4], |elk scherm Aanpassen van contrast van display.
+ (v

@of[ﬂ

Home-scherm

Aanpassen referentie.

W+

schermen voor

Zet een bewerkbare parameter terug naar zijn

parameter- standaard waarde.
bewerken
O+ scherm met lijst van | Tonen/verbergen van selectie index-nummers.
selectiemogelijkhe-
den voor een para-
meter
elk scherm Keer terug naar het Home-scherm door de toets
(ingedrukt ingedrukt te houden totdat het Home-scherm

houden)

verschijnt.
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Instellingen, 1/O en
diagnostiek op het
bedieningspaneel

Inhoud van dit hoofdstuk

Dit hoofdstuk geeft gedetailleerde informatie over de Primaire instellingen, 1/O,
Diagnostiek, Systeem info, Energie rendement en Back-ups menu's via het
bedieningspaneel.

Om naar deze menu's te gaan vanaf het homescherm, selecteert u eerst Menu om
naar het Hoofdmenu te gaan, en in het Hoofdmenu selecteert u dan het menu dat u
wenst.

Ui ™ ACHEED 00rpm| |Untd ™ ACHEED 0.0 Hz
Uitgangsfrequentie ‘ Hoofdmenu
Hz 000 E] Primaire instellingen -
Motorstroom

4, UUU]D ig 1/0 .
Al actuele waarde 9 800 ,H. Diagnostiek -

o -

Y . . |

Opties 08:19 Menu| |Afsluiten 13:30 Selecteren
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Primaire instellingen

Auto ™ ACHEED 0.0 Hz
Primaire instellingen
HYALC snelle setup -
Assistenten [
atart, stop, referentie 3
Motar -
Hellingen [
Terug 15:08 Selecteren

Om naar het menu Primaire instellingen te gaan vanuit het homescherm selecteert
u Menu > Primaire instellingen.

Nadat u de geleide instellingen gedaan heeft met behulp van de eerste start
assistent, wilt u misschien nog een andere standaard configuratie selecteren door te
kiezen voor Start, stop, referentie > Basis bedrijf setup en Start, stop, referentie
> Basis regeling setup en de setup-assistenten te volgen om proces- en regeling-
instellingen te configureren.

In het Primaire instellingen menu kunt u aanvullende instellingen die in de
omvormer gebruikt worden, aanpassen en definiéren.

We raden aan om ten minste de volgende aanvullende instellingen uit te voeren:
» Stel Start, stop, referentie waardes in

* Hellingen

* Limieten

Met het Primaire instellingen menu, kunt u ook instellingen aanpassen met
betrekking tot de motor, veldbus communicatie, PID, override, foutfuncties,
geavanceerde functies en klok, regio en display. Bovendien kunt u het fout- en
gebeurtenis-logboek resetten, het bedieningspaneel-homescherm, parameters die
niet gerelateerd zijn aan hardware, veldbus-instellingen, motorgegevens en
resultaten van ID-run, alle parameters, en eindgebruikers-teksten resetten en ook
alles naar fabrieksstandaarden resetten.

Merk op dat u via het menu Primaire instellingen de meerderheid van de
omvormer-functies of eigenschappen kunt programmeren: meer geavanceerde
configuratie vindt plaats via de parameters: Selecteer Menu > Parameters. Zie voor
meer informatie over de verschillende parameters, het hoofdstuk Parameters op
pagina 389.

In het Instellingen menu, geeft het symbool /M aan dat er meerdere
signalen/parameters aangesloten zijn.

Het symbool ,*, geeft aan dat de instelling een assistent levert bij het wijzigen van de
parameters. Zorg er bij gebruik van een assistent voor dat alle ingestelde waarden
opgeslagen worden door de assistent te voltooien.
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Om meer informatie te krijgen over de menu-items van Primaire instellingen, drukt
u op de [?| toets om de helppagina te openen.

De onderstaande sectie geeft gedetailleerde informatie over de inhoud van de
verschillende submenu's die beschikbaar zijn in het Primaire instellingen menu.

HVAC snelle setup

Uity ™ ACHEED 0.0 rpm
HYAC snelle setup ——
Pr f

p

Primaire referentie va... &1 direct (@
AlT schaling 3
O Gebruik startvergrendeling 1

Térug 0818 Bewerken

Gebruik het HVAC snelle setup submenu om de belangrijkste instellingen door te
lopen (basis setup en basis bedrijf) bij het opstarten indien u dit niet wilt doen via de
assistenten.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het HVAC snelle setup submenu.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

Primaire start/stop  |Stel in waarvan de start en stop komt in de Auto

vanaf: modus.

Primaire referentie  |Stel in waarvan de referentie komt in de Auto

vanaf: modus.

Al schaling Stel de schaling van Al ingangen in.

Gebruik safety/start |Geselecteerd/Niet-geselecteerd 20.47 Startvergrendeling

interlock 1 1 tekst

Start vrijgegeven Start vrijgegeven wanneer: DIx hoog 20.41 Startvergrendeling

wanneer: 1

Gebruik run- Geselecteerd/Niet-geselecteerd 20.46 Run permissie tekst

permissie

Run vrijgegeven Run vrijgegeven wanneer: DIx hoog 20.40 Run permissie

wanneer:

Minimum toerental: 30.11 Minimum toerental

Maximum toerental: 30.12 Maximum toerental

- .. 30.13 Minimum frequentie

Minimum frequentie: 30.14 Maximum

Maximum frequentie: frequentie

Acceleratietijd: 23.12 Acceleratietijd 1
28.72 Freq acceleratietijd
1

Deceleratietijd: 23.13 Deceleratietijd 1
28.73 Freq deceleratietijd
1
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

#Nominale waarden
motor

\VVoer de nominale waarden van de motor in van
het typeplaatje van de motor.

99.03 Motor type ...
99.12 Nominaal

motorkoppel
Startmodus: Stel de motorstartfunctie in voor de huidige In vectormodus: 21.01
motorbesturingsmodus (vectormodus of scalaire |Start modus
In scalaire modus: 27.19
modus). Scalar start modus
Stop modus: Stel de manier in waarop de motor gestopt wordt (27.03 Stop modus
wanneer een stopopdracht ontvangen is.
Datum & tijd Instellen van tijd en datum, en het format ervan.
Omvormernaam Instellen van de naam van de omvormer.

Communicatie

Het instellen en bekijken van communicatie via
de interne veldbus of veldbusadapter. Zie sectie

Communicatie (pagina 77).

Parametergroepen:
50 Veldbus adapter (FBA)
58 Interne veldbus

Assistenten

Auto

(™ ACHBED

0.0 Hz

Primaire instellingen

A& Mominale waarden
AAD-run

[

-
[ 3
[ 3
Motar -
Hellingen [
Terug 15:08 Selecteren
Uit ™ ACHEB0 0.0 Hz Ui (™ ACHEB0 0.0 Hz
Assistenten Assistenten
: AEPID assistent
,*,Elas!s bEdFI!f setup Veiligheid .
A Basis regeling setup A5 Beswringsmodus Scalar

Gereed

Terug

2201

15:08

Selecteren

Selecteren

Het submenu Assistenten bevat een verscheidenheid aan assistenten die kunnen
worden gebruikt om de omvormer te configureren.

De tabel hieronder geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instelitems in
het submenu Assistenten.

Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

JEerste start
assistent

Draait dezelfde Eerste start assistent als die
gebruikt wordt om de omvormer in bedrijf te
nemen.
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

ZBasis bedrijf setup

Hellingen

Limieten

Startvergrendeling signaal

Run permissie signaal

Naam geven aan de omvormer

XBasis regeling
setup

Directe besturing via 1/0 (HVAC

standaardconfiguratie)

+ Referentie (Al1) schaling

Directe besturing via veldbus comm.
+ BACnet MS/TP

* Modbus RTU

PID-regeling, enkele motor

» Feedback (Al2) schaling

+ Setpoint bron

+ Constant setpoint

ZNominale waarden

Voer de nominale waarden van de motor in van het
typeplaatje van de motor.

Configure a multi-motor set-up. Kiest of er scalair
of vector besturingsmodus gebruikt wordt.

Voor informatie over scalaire besturingsmodus, zie
sectie Scalar-motorbesturing op pagina 793.

Voor informatie over vectorbesturingsmodus, zie
sectie Vector motor besturing op pagina 194

99.03 Motor type ...
99.12 Nominaal
motorkoppel

AID-run

Voer de Identificatie-run uit beschreven in de sectie
Uitvoeren van de ID-run( pagina 37).

99.13 ID-run verzocht

XPID-assistent

Configureert secundaire besturingslocatie om PID-
regeling te gebruiken.

Terugkoppeling: Al2. Pas de schaling van Al2
signaal aan voor terugkoppeling, indien vereist.
Setpoint: Selecteer een constante waarde,
bedieningspaneel of Al1. Indien u Al2 geselecteerd
heeft, pas dan de schaling van Al1 signaal aan
voor setpoint.

Start/stop: DI

Veiligheid

Zie sectie Veiligheid (pagina 83).

ZBesturingsmodus

Selecteert of de scalaire of vectorbesturingsmodus
moet worden gebruikt.

Voor informatie over scalaire besturingsmodus, zie
sectie Scalar-motorbesturing op pagina 7193.

Voor informatie over vectorbesturingsmodus, zie

sectie Vector motor besturing op pagina 194.

99.04 Motor besturing
modus
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

ZPomp modus Selecteert de pomp modus. Zie de sectie Multi- 76.21 Multipomp
configuratie

pomp regeling op pagina 71.

« Off

+ Intelligente pompregeling (IPC)

» Enkelvoudige pompsturing (PC)

+ Soft pomp regeling (SPC)

Merk op dat PC hier PFC betekent en SPC SPFC.

XSynchronisatie
instellingen

Start de assistent Synchronisatie-instellingen.

96.20 Tijd sync primaire
bron

AStel HQ-
curvepunten in

Start de assistent voor HQ prestatiecurve voor
debietberekening.

Opmerking: Dit menu-item is alleen zichtbaar als
de parameter 80.13 is ingesteld op HQ-curve.

80.13 Flow feedback
functie

A Stelt PQ-
curvepunten in

Start de assistent voor PQ prestatiecurve voor
debietberekening.

Opmerking: Dit menu-item is alleen zichtbaar als

de parameter 80.13 is ingesteld op PQ-curve.

80.13 Flow feedback
functie

Start, stop, referentie

Uit

(™ ACH5ED

0.0 Hz

Wergr./permissies

Start, stop, referentie
hedrif setup

A% Basis regeling setup
Auta contral selectie: Alleen secund...
Secundaire auto control locate 3

[ 3

Terug

08:23

Selecteren

Gebruik het Start, stop, referentie submenu voor het instellen van start/stop
opdrachten, referentie, en aanverwante functies, zoals constante toerentallen of run-

toestemmingen.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Start, stop, referentie submenu.

Menu item

#Basis bedrijf setup

Startvergrendeling signaal
Run permissie signaal
Naam geven aan de omvormer

Beschrijving Corresponderende
parameter

Hellingen

Limieten
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

ZBasis regeling
setup

Directe besturing via 1/0 (HVAC

standaardconfiguratie)

» Referentie (Al1) schaling
Directe besturing via veldbus comm.

+ BACnet MS/TP
* Modbus RTU
PID-regeling, enkele motor

» Feedback (Al2) schaling
+ Setpoint bron
» Constant setpoint

Primaire auto control
locatie

Instellingen voor de primaire
afstandsbesturingslocatie, Ext1.

12.17 Al1 min
12.18 Al1 max

Secundaire auto
control locatie

Instellingen voor de secundaire
afstandsbedieningslocatie, Ext2. Deze
instellingen bevatten referentiebron, start, stop,
richting en bronnen voor opdrachten voor Ext2.

Standaard staat Ext2 op Uit.

19.11 Ext1/Ext2 selectie
28.15 Ext2 frequentie ref1
of

22.18 Ext2 toerental ref1
12.17 Al1 min

12.18 Al1 max

12.27 Al2 min

12.28 Al2 max

20.06 Ext2 opdrachten
20.08 Ext2 in1 bron
20.09 Ext2 in2 bron
20.10 Ext2 in3 bron

Vergrendelingen/

Instellingen om te voorkomen dat de omvormer

20.40 Run permissie
20.41 Startvergrendeling 1

permissie loopt of start wanneer een bepaalde digitale

ingang laag is. 20.42 Startvergrendeling 2
. 20.43 Startvergrendeling 3

U kunt een aangepaste tekst invoeren om te 20.44 Startvergrendeling 4
gebruiken in plaats van “Run permissive”, “Use |5 45 Startvergr.
safety/start interlock 17, “Use safety/start stopmodus
interlock 2, “Use safety/start interlock 3” en “Use
safety/start interlock 4”.
Zie de sectie Vergrendelingen op pagina 186.

Stop modus: Stelt in hoe de omvormer de motor stopt: met 21.03 Stop modus

stop langs helling of uitloop tot stilstand.
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Pomp- en ventilator- Selecteert PFC- of SPFC-regeling. 76.21 Multipomp
regelin ; .. |configuratie
geling !\/Ierk oP datin het m.enu Pompmodu§ (Pl_’lmalre 76.95 Aantal moforen
!nsteII!ngen -> Assstenter_] -> of Primaire 76.27 Max aantal
instellingen -> Pompfuncties -> toegestane mot.
Multipompregeling ->), PFC PC wordt 76.59 PFC schakelaar
genoemd en SPFC SPC. vertraging
. 10.24 RO1 bron
Configureert de PFC/SPFC 1/O. 10.27 RO2 bron
Configureert PFC/SPFC-besturing. 10.30 RO3 bron
15.07 RO4 bron

Configureert Autochange.

Zie de sectie Enkele pomp en ventilator-regeling
(PFC/SPFC) op pagina 130.

15.10 RO5 bron

15.13 RO6 bron

76.81 PFC 1 vergrendeling
76.82 PFC 2 vergrendeling
76.83 PFC 3 vergrendeling
76.84 PFC 4 vergrendeling
76.85 PFC 5 vergrendeling
76.86 PFC 6 vergrendeling
76.30 Start punt 1

76.31 Start punt 2

76.32 Start punt 3

76.33 Start punt 4

76.34 Start punt 5

76.41 Stop punt 1

76.42 Stop punt 2

76.43 Stop punt 3

76.44 Stop punt 4

76.45 Stop punt 5

76.55 Startvertraging
76.56 Stopvertraging

76.70 PFC Auto-change
76.71 PFC auto-change
interval

76.72 Max slijtage
onbalans

76.73 Autochange niveau

Constante
toerentallen /
Constante
frequenties

Deze instellingen zijn voor het gebruik van een
constante waarde als referentie. Standaard
wordt, constante freg/toerental 1 geactiveerd
door DI3

Zie de sectie Constante toerentallen/frequenties
op pagina 760.

28.21 Constante frequentie
functie of

22.21 Constant toerental
functie

28.26 Constante frequentie
1
28.27 Constante frequentie
2

28.28 Constante frequentie
3

22.26 Constant toerental 1
22.27 Constant toerental 2
22.28 Constant toerental 3
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Startmodus: Stelt in hoe de omvormer de motor start. 21.01 Start modus
« Constante tijd voormagnetisatie 21.02 Magnetisatietijd
* Hellingstart (normaal)
* Flying start (automatic)
» Automatisch
Startvertraging: Stelt in hoe de omvormer de motor start. 21.22 Startvertraging
Kritische VVoorkomt bedrijf in kritische bereiken Vectorbesturing:
toerentallen/ (toerentallen of frequenties). 1?2-5:, Kritische toeren
. unctie
frequenties Zie de sectie Kritische toerentallen/frequenties |25 52 Kritisch toerental 1
op pagina 760. laag
22.53 Kritisch toerental 1
hoog
22.54 Kritisch toerental 2
laag
22.55 Kritisch toerental 2
hoog
22.56 Kritisch toerental 3
laag
22.57 Kritisch toerental 3
hoog
Scalarbesturing:
28.51 Kritische frequentie
functie...
28.57 Kritische frequentie
3 hoog
Motor
Uirds ™ ACHEED 0.0 Hz Uity ™ ACHEED 0.0 rpm
Motor Motor
A& Maminal 3 A Maminale de
A5 Besturingsmadus Scalar A5 Besturingsmadus Wector
Start modus: Automatic AlDrun Gereed
Fasevolgorde: LIl Geschatte thermische beveil.. 25°Cw
Schakelfrequentie 4 kHz » Gemeten thermische beveiliging >
Terug Selecteren Terug 14.04 Selecteren

Gebruik het Motor submenu om instellingen betreffende de motor aan te passen,
zoals nominale waarden, besturingsmodus of thermische beveiliging.

Merk op dat de zichtbare instellingen afhangen van andere selecties, bijvoorbeeld
vector of scalar besturingsmodus, gebruikte motortype of gekozen startmodus.

Er zijn drie assistenten beschikbaar: Besturingsmodus, Nominale waarde en ID-run
(alleen voor vectorbesturingsmodus).




66 Instellingen, I/O en diagnostiek op het bedieningspaneel

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Motor submenu.

(bijvoorbeeld, voormagnetiseren of niet).

* Snel

» Constante tijd voormagnetisatie Automatisch
» Hellingstart (normaal)

» Flying start (automatic)

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
ZNominale waarden |Voer de nominale waarden van de motor in van het |99.03 Motor type ...
typeplaatje van de motor. 99.12 Nominaal
Configure a multi-motor set-up. motorkoppel
ZBesturingsmodus [Selecteert of de scalaire of vectorbesturingsmodus (99.04 Motor besturing
moet worden gebruikt. modus
VVoor informatie over scalaire besturingsmodus, zie
sectie Scalar-motorbesturing op pagina 7193.
\Voor informatie over vectorbesturingsmodus, zie
sectie Vector motor besturing op pagina 194.
Startmodus: Stelt in hoe de omvormer de motor start 21 Start/stop modus

21.02 Magnetisatietijd

sectie Schakelfrequentie op pagina 200.

Fasevolgorde: Als de voorwaartse draairichting van de motor 99.16 Motor
verkeerd is, wijzig dan deze instelling om de fasevolgorde
richting te corrigeren in plaats van de fasevolgorde
te wijzigen in de motorkabel.
Schakelfrequentie  |Stelt de doel- en laagste toegestane 97.01 Schakelfrequentie
schakelfrequenties in. Zie voor meer informatie referentie
97.02 Minimum

schakelfrequentie

U/f verhouding:

De vorm van de spanning en frequentie verhouding
onder het veldverzwakkingspunt. Zie voor meer
informatie de sectie U/f verhouding op pagina 7196.

97.20 U/F verhouding

IR compensatie:

Stelt in hoeveel de spanning geboost wordt bij nul
toerental. Verhoog dit voor een hoger startkoppel.
Zie voor meer informatie sectie IR-compensatie
voor scalar motorbesturing op pagina 193.

97.13 IR compensatie

\Voorverwarming

Instellingen voor motor voorverwarming. De
omvormer kan condensatie in een gestopte motor
voorkomen door te voeden met een vaste stroom
(% van nominale motorstroom). Gebruik dit in
vochtige of koude omstandigheden om condensa-
tie te voorkomen. Zie voor meer informatie sectie

Startmethoden — DC magnetisatie op pagina 798.

21.14 Voorverwarming
ingang bron

21.16 Voorverwarming
stroom
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Menu item Beschrijving Corresponderende

parameter
Geschatte De instellingen in dit submenu zijn bedoeld voor |35 Motor therm
thermische het beveiligen van de motor tegen oververhitting ~ [Peveiliging
beveiliging door automatisch een fout of waarschuwing te

triggeren boven een bepaalde temperatuur.
Standaard staat geschatte thermische beveiliging
van de motor aan. We raden aan de waarden te
controleren zodat de beveiliging goed werkt.

Zie voor meer informatie sectie Thermische
motorbeveiliging op pagina 2017.

Gemeten thermische
beveiliging

De instellingen in dit submenu zijn bedoeld om via
een thermische meting de motor te beveiligen
tegen oververhitting door automatisch een fout of
waarschuwing te triggeren boven een bepaalde
temperatuur.

Zie voor meer informatie sectie Thermische
motorbeveiliging op pagina 201.

35 Motor therm
beveiliging

Fluxremmen:

Stelt in hoeveel stroom er gebruikt wordt voor
remmen, d.w.z. hoe de motor gemagnetiseerd
wordt voor het starten. Zie voor meer informatie
sectie Flux remmen op pagina 796.

97.05 Flux remmen

Blokkeerbeveiliging

De instellingen in dit submenu zijn bedoeld om de
motor te beveiligen bij blokkering. U kunt de
bewakingslimieten (stroom, frequentie en tijd)
aanpassen en kiezen hoe de omvormer zal
reageren op een motorblokkering. Zie voor meer
informatie sectie Bescherming tegen blokkeren
(parameters 31.24..31.28.) op pagina 229.

31.24 Blokkeerfunctie
31.25 Blokkeer
stroomlimiet

31.26 Blokkeer toerental
limiet

31.27 Blokkeer
frequentie limiet

31.28 Blokkeertijd

Pompeigenschappen

Ui

(™ ACHBED

0.0 Hz

] roge pomp

Flow herekening
Soft leidingvullen
Multpomp regeling

Pomp eigenschappen

0.00 m*hw
»

Off w

Terug

18:00

Selecteren

Gebruik het submenu Pompeigenschappen submenu om pompgerelateerde
instellingen aan te passen, zoals pompbeveiligingsfuncties of soft leidingvullen.
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Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Pompeigenschappen submenu.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Droogloopbeveiliging |Configureert instellingen voor 82.20 .
droogloopbeveiliging. Droogloopbeveiligingsfunctie | Proogloopbeveiliging

van de pomp zorgt er voor dat de waterpomp niet
zonder water loopt en beschermt de pomp tegen
beschadigen.

82.21 Droogloop bron

Flow-berekening

Configureert de instellingen voor sensor-
gebaseerde of sensorloze flowberekeningsfunctie.
Flowberekening meet de hoeveelheid water die
stroomt, gebaseerd op de sensor-feedback of
zonder sensor gebaseerd op de pompcurve data.

80.12 Flow feedback 2
bron

80.13 Flow feedback
functie

80.14 Flow feedback
factor

80.15 Maximum flow
80.16 Minimum flow
80.17 Maximum flow
beveiliging

80.18 Minimum flow
beveiliging

80.19 Flow check
vertraging

81.10 Inlaatdruk bron
81.11 Uitlaatdruk bron

82.30 Uitlaat min druk
beveiliging

82.31 Uitlaat min druk
waarsch.niveau

82.35 Uitlaat max druk
beveiliging

82.37 Uitlaat max druk
waarsch.niveau

82.40 Inlaat min druk
beveiliging

82.41 Inlaat min druk
waarsch.niveau

82.45 Druk check
vertraging

Soft leidingvullen

Configureert instellingen voor het vullen van de
leidingen op een rustige manier. Dit helpt om
plotselinge drukpieken te vermijden en vermindert
het risico van waterslag dat schade aan de
waterleidingen kan veroorzaken.

40.14 Set 1 setpoint
schaling

40.28 Set 1 setpoint
stijgtijd

40.29 Set 1 setpoint
daaltijd

82.25 Soft leidingvullen-
bewaking

Multi-pomp regeling

Zie de sectie Multi-pomp regeling op pagina 71.




PID-regeling
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Ui

{™ ACH580

0.0 Hz

PID regeling
AP0 assi

ent

B Gebruik PID regeling
Activeer PID regeling v.... Alujd acuef

start/stopSdraair wa... Miet gesele...
Eenheid: °C
Terug ng.22 Selecteren

Het PID submenu bevat instellingen en actuele waarden voor de proces PID-

regeling. PID wordt

alleen gebruikt onder afstandsbesturing.

Zie ook de sectie Proces PID-regeling op pagina 167.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het PID submenu.

Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

ZPID-assistent

Configureert secundaire besturingslocatie om
PID-regeling te gebruiken.

Terugkoppeling: Al2. Pas de schaling van Al2
signaal aan voor terugkoppeling, indien vereist.
Setpoint: Selecteer een constante waarde,
bedieningspaneel of Al1. Indien u Al2
geselecteerd heeft, pas dan de schaling van Al1
signaal aan voor setpoint.

Start/stop: DI

Gebruik PID-
regeling:

Selecteer of PID-regeling gebruikt wordt of niet.

40.07 Proces PID
bedrijffsmodus

Activeer PID-regeling
vanaf

Stelt in waarvandaan de omvormer het signaal
krijgt om te schakelen tussen besturingslocaties
(Ext1 en Ext2).

19.11 Ext1/Ext2 selectie

Start/stop/richting Selecteert de bron voor start, stop en richting.  [20.07 Ext1 opdrachten
vanaf: 20.02 Ext1 start trigger type
20.03 Ext1 in1 bron
20.04 Ext1in2 bron
20.05 Ext1in3 bron
20.06 Ext2 opdrachten
20.07 Ext2 start trigger type
20.08 Ext2 in1 bron
20.09 Ext2 in2 bron
20.10 Ext2 in3 bron
Eenheid: PID-eenheid 1 (PID-klanteenheid). Stelt de
getoonde tekst in als eenheid voor setpoint,
terugkoppeling en afwijking.
PID-status: Bekijk proces PID status. 40.06 Proces PID

statuswoord
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

Terugkoppeling: Bekijk of configureer proces PID- 40.02 Proces PID terugkop
actueel

terugkoppeling, d.w.z. de gemeten waarde.

40.08 Set 1 terugkop 1 bron
40.11 Set 1 terugkop
filtertijd

Setpoint:

Bekijk of configureer het proces PID-setpoint,
d.w.z. de doel proceswaarde.

U kunt ook een constante setpointwaarde
gebruiken in plaats van (of naast) een externe
setpointbron. Wanneer een constant setpoint
actief is, heeft dit prioriteit boven het normale
setpoint.

40.03 Proces PID setpoint
actueel

40.16 Set 1 setpoint 1 bron
40.26 Set 1 setpoint min
40.27 Set 1 setpoint max

Fijnafstemming

Het Fijnafstemming submenu bevat
instellingen voor versterking, integratietijd en
differentiatietijd.

1. Controleer dat het veilig is om de motor te
starten en het actuele proces te draaien.

. Start de motor onder afstandsbesturing.

. Wijzig setpoint een klein beetje.

. Kijk hoe de terugkoppeling reageert.

. Pas versterking/integratie/differentiatie aan.

. Herhaal stappen 3-5 totdat terugkoppeling
reageert zoals gewenst.

o g WN

40.04 Proces PID afwijking
actueel

40.32 Set 1 versterking
40.33 Set 1 integratietijd
40.34 Set 1 differentiatietijd
40.35 Set 1 differentiatie
filtertijd

Verhoog uitgang:

Selecteer of afwijking betekent “feedback minus

setpoint” of “setpoint minus feedback”:

» Feedback < Setpoint: Omvormer verhoogt
motortoerental wanneer feedback-signaal
onder setpoint is. Voorbeelden:
Voedingsventilator of pomp.

» Feedback > Setpoint: Omvormer verhoogt
motortoerental wanneer feedback-signaal
groter dan setpoint is. Voorbeeld: Koeltoren.

40.31 Set 1 afwijking
inversie

Uitgang

Bekijk proces PID uitgang of stel het bereik
ervan in.

40.01 Proces PID uitgang
actueel

40.36 Set 1 uitgang min
40.37 Set 1 uitgang max

Slaapfunctie

De slaapfunctie kan gebruikt worden om
energie te besparen door de motor te stoppen
gedurende lage vraag. Standaard is de
slaapfunctie geblokkeerd. Indien vrijgegeven,
stopt de motor automatisch wanneer de vraag
laag is, en start weer wanneer de afwijking te
groot wordt. Dit bespaart energie wanneer het
draaien van de motor bij lage toerentallen
nutteloos zou zijn.

Zie de sectie Slaap- en boostfuncties voor PID-
regeling op pagina 167.

40.43 Set 1 slaap niveau
40.44 Set 1 slaap
vertraging

40.45 Set 1 slaap boost tijd
40.46 Set 1 slaap boost
stap

40.47 Set 1 wek afwijking
40.48 Set 1 wek vertraging
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Multi-pomp regeling

Auto (™ ACHAB0 ~00°C
Multipomp regeling

A Pumping made:

Terug 18:58 Selecteren

Auto ™ ACHEED s00°C| |Auto ™ ACHEED =0.0°C
Pumping mode — Pump node number | E—
Select pumping mode to use: Set node number for this drive:

0ff Mode number:

Intelligent purnp control [IPC)

Single pump control
Soft pump control

Terug 18:58 Yolgende Terug 18:58 Yolgende
Auto (™ ACHEED s00°C| |Auto (™ ACHEED =0.0°C
121 configuration mmmw | |Multipomp regeling
Select the intelligent purnp cantrol A% Purnping made:
communication via: Multipump comms [121] link: EFE
EFB Sernngs for this pump >
FBA [FMEA-DT) Shared settings -
Terug 18:58 Yolgende | |Terug 18:54 Selecteren
Auto (™ ACHAB0 s00°C| |Auto (™ ACHA80 ~00°C
Settings for this pump —— | |Shared settings ——
Maam omwormer
Mode nurnmer: 1 : 1
B Can be master Always run at least: 1 pumps
Prefer this pump: Medium Mewver run more than: 1 pumps
Transition smoothing -

Terug 18:59 Bewerken T;erugl 18:59 Selecteren
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Aura ™ ACHEBD #00°C| |Aum ™ ACHEED +0.0°C
Multipomp regeling —— | |Multipomp regeling
A% Pumping mode: i A% Pumping mode:
Configure pump control 140 - Configure purmp control 170 -
Configure pump control - Configure pump control -
Configure Autochange Miet gesele.. » Configure Autochange Miet gesele. »
Terug 20:20 Selecteren Terug 20:20 Selecteren
Autn ™ ACHESD F00°C| |Aut (™ ACHEED +0.0°C

Configure pump control
Mumber of motaors: i PC start, stop, reference

Configure pump control 1/0

O Omvormer-motor meerekenen Configureren Proces PID -
Contactor delay: 050s Aux motors started at 48.00 Hz
Configure A:s - Aux motors stopped at; 25.00 Hz
Configure interlocks - Start delay: 10,00 s
Terug 20:20 Bewerken| |Terug 20:20 Selecteren
Autn ™ ACHSR0 +0.0°C

Configureren Autochange
Autochange getriggerd door:
Wet ge

Autochange toegestaan he

Terug 20:20 Bewerken

Met multipomp (IPC, intelligente pomp regeling) systemen kunnen tot 8 omvormers
aan elkaar verbonden worden. Dit menu bevat programmeer-assistenten voor
lastverdeling, afstelling van de bedrijfstijd tussen de pompen en zorgen dat elke
pomp optimaal loopt.

Indien de actieve pompen niet aan de vraag kunnen voldoen, start of stopt het
systeem automatisch pompen een voor een. Pompvolgorde kan ingesteld worden
volgens de rendementsklasse van elke pomp (bv. er worden vooral pompen met
hoog rendement gebruikt) of om de bedrijfstijd tussen de pompen gelijk te verdelen
(pompen die het minst gelopen hebben starten eerst). Dit bespaart energie en
verlengt de levensduur van de pompen.

Zie ook sectie Pomp- en ventilatorregeling (PFC) op pagina 118.




Instellingen, I/O en diagnostiek op het bedieningspaneel 73

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Multi-pomp regeling submenu.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
ZPomp modus Selecteert de pomp modus. 76.21 Multipomp
. Off configuratie
+ Intelligente pompregeling (IPC)
» Enkele pomp regeling (PC)
+ Soft pomp regeling (SPC)
Merk op dat PC hier PFC betekent en SPC SPFC.
Voor intelligente  [Node-nummer: 76.22 Multipomp node
pompregeling nummer
(IPC):
Pomp node-
nummer
Voor intelligente  |Selecteert of EFB of FMBA-01 via FBA gebruikt  |76.24 IPC communicatie
pompregeling wordt voor communicatie. poort
(IPC):

12| configuratie /
Multipomp comms
(121) link

Voor intelligente  |Omvormernaam

pompregeling Node-nummer 76.22 Multipomp node

(IPC) . nummer

. Kan master zijn 76.23 Master inschakelen

Instellingen voor et yoorkeur aan deze pomp 76.77 Pomp prioriteit

deze pomp

Voor intelligente | ASynchronisatie instellingen

pompregeling Totale aantal pompen 76.25 Ae‘mta/ motoren

(IPC): o 76.26 Min aantal
Efficiént toerental toegestane mot.

Gedeglde Laat minstens lopen: 1 pompen (voor IPC) 76.27 Max aantal

instellingen toegestane mot.

Laat nooit meer lopen dan: 8 pompen (voor IPC)
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Voor intelligente
pompregeling
(IPC):

Gedeelde
instellingen

Start/stop toerentallen (voor IPC)
Start 2e pomp bij:

Start x-ste pomp bij: (als voorbeeld x = 4 = Totaal
aantal pompen)

Stop x-ste pomp bij:

Stop 1ste pomp bij:
Soepele overgang (voor IPC)
Negeer vraag-pieken onder
Negeer vraag-dips onder
Auto-change
Auto-change getriggerd door: Gelijkmatige slijtage
Maximum slijtage onbalans: 10.00 h
Maximum stationaire tijd: 0.0 h
Auto-change alleen onder: 45 Hz (voor IPC)
PID-regeling (voor IPC)
Zie PID-regeling submenu op pagina 69.

76.30 Start punt 1

76.36 Start punt 7
76.41 Stop punt 1

76.47 Stop punt 7

76.55 Startvertraging
76.56 Stopvertraging

76.70 PFC Auto-change

76.72 Max slijtage
onbalans

76.76 Max stationaire tijd
76.73 Autochange niveau

Voor enkele pomp
regeling (PC):
Configureer
pompregeling I/O

Aantal motoren:
Inclusief omvormermotor
Magneetschakelaar vertraging
Configureer RO:s

PC2 wordt geregeld door:

PC6 wordt geregeld door:
Configureer vergrendelingen
PC1 wordt vergrendeld door:

PC6 wordt vergrendeld door
Controleer I/O configuratie
Zie 1/0-menu op pagina 90.

76.25 Aantal motoren
76.59 PFC schakelaar
vertraging

10.24 RO1 bron

10.27 RO2 bron

10.30 RO3 bron

15.07 RO4 bron

15.10 ROS5 bron

15.13 RO6 bron

76.81 PFC 1 vergrendeling
76.82 PFC 2 vergrendeling
76.83 PFC 3 vergrendeling
76.84 PFC 4 vergrendeling
76.85 PFC 5 vergrendeling
76.86 PFC 6 vergrendeling

Voor soft
pompregeling
(SPC):
Configureer
pompregeling

PC Start, stop, referentie
Secundaire auto besturingslocatie
Start/stop vanaf:
Referentie vanaf:
Configureer Proces PID:
Zie PID-regeling submenu op pagina 69.
Hulpmotoren gestart bij:
Hulpmotoren gestopt bij:
Startvertraging:

Stopvertraging:

76.55 Startvertraging
76.56 Stopvertraging
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Voor enkele pomp
regeling (PC) en
voor soft pomp
regeling (SPC):
Configureren Auto-
change

Auto-change getriggerd door:

Vast interval: (voor vast interval)

Maximum slijtage onbalans: (voor gelijkmatige
slijtage)

Auto-change toegestaan onder:

76.70 PFC Auto-change
76.71 PFC auto-change
interval

76.72 Max slijtage
onbalans

Hellingen

Lt

(™ ACHBED

Hellingen
Acceleraten)d:
Deceleraten)d:
Stop modus:

Hellingtijd doel frequentie:
O Gebruik twee hellingsats

s
Uitloop
50.00 Hz

40.000

Terug

08.22

Bewerken

Gebruik het Hellingen submenu om acceleratie- en deceleratie-instellingen op te

zetten.

Zie ook de sectie

Hellingen op pagina 163.

Opmerking: Om hellingen in te stellen moet u ook parameter 46.01 Toerentalscha-
ling (in toerentalregelingmodus) of 46.02 Frequentie schaling (in frequentieregeling-
modus) specificeren.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Hellingen submenu.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Acceleratietijd: Dit is de tijd tussen stilstand en “geschaalde 23.12 Acceleratietijd 1
toerental” bij gebruik van de standaard hellingen |28.72 Freq

(set 1).

acceleratietijd 1

Deceleratietijd:

Dit is de tijd tussen stilstand en “geschaalde
toerental” bij gebruik van de standaard hellingen
(set 1).

23.13 Deceleratietijd 1
28.73 Freq
deceleratietijd 1

Stop modus: Stelt in hoe de omvormer de motor stopt. 21.03 Stop modus

Hellingtijd Stelt de maximum frequentie in voor acceleratie = |46.02 Frequentie

doelfrequentie: de beginfrequentie voor deceleratie. Voor scalar- |Schaling
besturingsmodus

Hellingtijd Stelt het maximum toerental in voor acceleratie = [46.01 Toerentalschaling

doeltoerental: het begintoerental voor deceleratie. Voor vector-

besturingsmodus
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Gebruik twee
hellingsets

Geeft het gebruik vrij van een tweede accelera-
tie/deceleratie hellingset. Indien niet geselecteerd,
wordt er maar één hellingset gebruikt.

Merk op dat, als deze selectie niet vrijgegeven is,
de keuzes hieronder niet beschikbaar zijn.

Activeren hellingset 2

Om van hellingset te wisselen kunt u ofwel:
+ een digitale ingang gebruiken (laag = set 1; hoog
= set 2), of

» automatisch naar set 2 schakelen boven een
bepaalde frequentie/toerental.

23.11 Hellingset selectie
28.71 Freq hellingset
selectie

Acceleratietijd 2

Stelt de tijd in tussen stilstand en “geschaalde

23.14 Acceleratietijd 2

toerental” bij gebruik van hellingset 2. 28.74 Freq
acceleratietijd 2
Deceleratietijd 2 Stelt de tijd in tussen stilstand en “geschaalde 23.15 Deceleratietijd 2
toerental” bij gebruik van hellingset 2. 28.75 Freq
deceleratietijd 2
Limieten
Uity ™ ACHE8D 0.0 He
Limieten
Minirnurn frequentie: 0.00 Hz
Mazximum frequentie: 50.00 Hz
Maximum stroom: 308 A
Terug 08:20 Bewerken

Gebruik het Limieten submenu om het toegestane bedrijfsbereik in te stellen. Deze
functie is bedoeld ter beveiliging van de motor, aangesloten hardware en mechanisch
delen. De omvormer blijft binnen deze limieten, ongeacht de ontvangen

referentiewaarden. Zie sectie Communicatie op pagina 77.

Zie ook de sectie Limieten op pagina 170.

Opmerking: Deze grensparameters hebben geen effect op hellingen.

De tabel hieronder geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instelitems in
het submenu limieten.

Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Minimum frequentie:

Stelt de minimum bedrijfsfrequentie in. Heeft alleen

30.13 Minimum

effect bij scalarbesturing. frequentie
Maximum frequentie: |Stelt de maximum bedrijfsfrequentie in. Heeft 30.14 Maximum
alleen effect bij scalarbesturing. frequentie

Minimum toerental:

Stelt het minimum bedrijfstoerental in. Heeft alleen
effect bij vectorbesturing.

30.11 Minimum toerental|
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effect bij vectorbesturing.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

Maximum toerental: |Stelt het maximum bedrijfstoerental in. Heeft alleen |30.712 Maximum
toerental

Minimum koppel:

Stelt het minimum bedrijfskoppel in. Heeft alleen
effect bij vectorbesturing.

30.19 Minimum koppel 1

Maximum koppel:

Stelt het maximum bedrijfskoppel in. Heeft alleen
effect bij vectorbesturing.

30.20 Maximum koppel
1

Maximum stroom:

Stelt de maximum uitgangsstroom in.

30.17 Maximum stroom

Communicatie

Uir>

¢ ACHEE0

0.0 rpm

Communicatie
Interne ve

Yeldbusadapter
Doorgevoerd via 1/0

Miet gehruikt »
[ 3

Terug

15:24

Selecteren

Gebruik het menu Communicatie voor het instellen en bekijken van communicatie
via interne veldbus of veldbusadapter.

Geintegreerde veldbus

Lt

(™ ACHBED

00 rpm| |Yitd (™ ACH580

0.0 rpm

Interne veldbus

Communicatie setup

Communicatie setup

=N

Miet geselecteerd

Modbus RTU

Terug 15:22 Selecteren| |Terug 15:22 Bewerken
Uit ™ ACHEB0 0.0 rpm
EFB selectie:

Annuleren

15:22

Opslaan

Gebruik de instellingen in het Interne veldbus submenu om de omvormer te
gebruiken met het Modbus RTU en BACnet MS/TP protocolen.
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U kunt ook alle instellingen betreffende de interne veldbus configureren via de
parameters (parametergroep 58 Interne veldbus), maar het doel van het Interne
veldbus submenu is om de protocol-configuraties gemakkelijker te maken.

Voor het N2-protocol moet u de configuratie uitvoeren via parameters
(parametergroep 58 Interne veldbus).

Zie ook hoofdstukken

* Veldbusbesturing via een veldbusadapter op pagina 279

» BACnet MS/TP besturing via de interne veldbus interface (EFB) op pagina 309
» N2-besturing via de interne veldbus interface (EFB) op pagina 341.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Interne veldbus submenu. Merk op dat sommige items pas actief
worden wanneer u de interne veldbus heeft geactiveerd.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

EFB selectie Kies het protocol dat u wilt gebruiken. 58.01 Protocol inschakelen

Communicatie Definieer, voor het opzetten van de communicatie 58 Interne veldbus

setup tussen de omvormer en de veldbusmaster, deze I5Ef)3)-03 Node adres (Station

instellingen en selecteer dan Pas instellingen

toe op interne veldbusmodule. ©8.04 Baud rate

Modbus RTU: 58.05
Pariteit

Modbus RTU: 58.25
Besturings-profiel
58.40 Object ID van
apparaat

58.41 Max master
58.42 Max info frames
58.43 Max APDU
herhalingspogingen
58.14 Communicatie-
verlies actie

58.15 Communicatie-
verlies modus

58.16 Communicatie-

verlies tijd
58.06 Communicatie
sturing
Diagnostiek Diagnose interne veldbuscommunicatie, zoals 58.07 Communicatie
status, belasting van communicatie en diagnostiek
berichtentellers.
* Actuele status: 58.08 Ontv pakketten
« Status waarde: 58.11 UART fouten

58.12 CRC fouten

N 58.13 Token teller
Bekijk wat de EFB van omvormer ontvangt van (55 18 EFB controlwoord

de veldbus master (BACnet client, bijv. BMS). |03.09 EFB referentie 1
« EFB data naar client
58.09 Verzonden

Bekijk wat de EFB van omvormer stuurt naar pakketten
de veldbus master (BACnet client, bijv. BMS). (55 19 £FB statuswoord

« EFB data van client
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Veldbusadapter

Uir> ™ ACHS80 0.0 rpm
Yeldbusadapter ——
™ FBA vrijgeven
Communicatie setup -
Diagnostiek Ciff-line w
Terug 15:23  Sel opheffen

Gebruik de instellingen in het Veldbusadapter submenu om de omvormer te
gebruiken met de volgende veldbus protocollen, getoond met de vereiste optionele
veldbusadaptermodule:

* BACnet/IP: FBIP-21 adapter

+ CANopen: FCAN-01 adapter

+ ControlNet: FCNA-01 adapter

» DeviceNet: FDNA-01 adapter

« EtherCAT: FECA-01 adapter

» Ethernet/IP: FEIP-21 adapter, FENA-21 adapter

» ETH Pwrlink (Ethernet Powerlink): FEPL-02 adapter
* ModbusTCP: FMBT-21 adapter, FENA-21 adapter

+ PROFIBUS-DB: FBPA-01 adapter

* PROFINET IO: FPNO-21 adapter, FENA-21 adapter
« Ethernet/IP: FENA-21 adapter

Controleer de ondersteunde veldbusmodules bij uw ABB vertegenwoordiger.

U kunt ook alle instellingen betreffende de veldbus configureren via de parameters
(parametergroepen 50 Veldbus adapter (FBA), 51 FBA A instellingen, 52 FBA A data
in, 53 FBA A data uit, 58 Interne veldbus, maar het doel van het Veldbusadapter
submenu is om de protocol-configuraties gemakkelijker te maken.

Zie ook het hoofdstuk Veldbusbesturing via een veldbusadapter op pagina 355.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Veldbusadapter submenu. Merk op dat sommige items pas actief
werden toen u de veldbus activeerde.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Veldbusadapter FBA vrijgeven Selecteer dit als u de omvormer wilt [50.07 FBA A vrijgeven
gebruiken met een veldbusadapter.
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Communicatie setup

Selecteer de module (protocol).

Definieer voor het opzetten van de communicatie
tussen de omvormer en de veldbusmaster,deze
instellingen en selecteer dan Pas instellingen toe
op veldbusmodule.

51.01 FBA A type
58.01 Protocol
inschakelen

51 FBA A instellingen
51.01 FBA A type
51.02 FBA A Par2
51.27 FBA A par
verversen

51.31 D2FBA A comm
status

50.13 FBAA
controlwoord

50.16 FBAA
statuswoord

51.27 FBA A par
verversen

Diagnostiek

Diagnose veldbuscommunicatie, zoals status,
belasting van communicatie en berichtentellers.
Informatie over FBA A data van master en naar
master.

Omvormerbesturing
setup

Stelt in hoe een veldbusmaster deze omvormer
kan besturen, en hoe de omvormer reageert als de
veldbuscommunicatie mislukt.

Definieer deze instellingen en selecteer dan Pas
instellingen toe op veldbusmodule.

20.01 Ext1 opdrachten
19.11 Ext1/Ext2 selectie
22.11 Ext1 toerental ref1
28.11 Ext1 frequentie
ref1

22.41 Veilige
toerentalref

28.41 Frequentieref
veilig

50.03 FBA A comm
verlies t out

46.01 Toerentalschaling
46.02 Frequentie
schaling

23.12 Acceleratietijd 1
23.13 Deceleratietijd 1
28.72 Freq
acceleratietijd 1

28.73 Freq
deceleratietijd 1

51.27 FBA A par
verversen
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Override
L ™ ACHSE0 0.0 Hz Uit ™ ACH580 0.0 Hz
Override Referentie vanaf:

MNormaal

Override madus:

tante frequenties

Actweer overnide vanaf: D16 hoog Al direct

Heferantie vanaf, Constante frequen... A2 direct

Constante frequenties - Override frequentie

Oraairichung selecue:  Woorwaarts Fuwevende komma
Terug 14:28 Bewerken Annuleren 14:27 Opslaan
Ui ™ ACHS80 0.0 Hz OYERRIDE  ,_: ACHSED 0.0 Hz

Override veiligheden Waarschuwing AFFE

Aux code: 0000 0000
Override actief 14:39:54

Ormvormer is in override modus

B Gebruik run-permissie signaa
M Gehruik starvergrendeling 1
B Gebruik startvergrendeling 2
O Gebruik startvergrendeling 3
O Gebruik startvergrendeling 4

Terug 14:40 Sel opheffen Yerbergen 14:40 Oplossing

Het override-submenu bevat instellingen voor de override-functie.

Zie ook de sectie Override op pagina 171.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Override-modus 70.02 Override
Activeer override vanaf: inschakelen
’ 70.02 Override
Referentie vanaf: activatiebron

70.04 Override
referentie bron

70.06 Override
frequentie.

70.05 Override richting
70.10 Override vrijgeven

Override frequentie:
Richting selectie:
Override veiligheden:

selectie
Gebruik autoreset voor kritische fouten 70.20 Override fout
Wacht tussen reset pogingen: hantering
pogingen: 70.22 Override auto
Max aantal pogingen: reset tijd

70.21 Override auto
reset pogingen
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Fout functies

Uir

¢ ACH5E0

0.0 rpm

Fout functies
Autoreset fouten

Reset vanaf toetsenhlok en
O Vrijgeven Al2 laag detectie

Anier

Aan w

D13 @

IR

Terug

Sel opheffen

Het Fout functies submenu bevat instellingen voor het automatisch of handmatig

restten van fouten.

Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Autoreset fouten

Reset fouten automatisch Zie voor meer informatie
sectie Slaap- en boostfuncties voor PID-regeling
op pagina 167.

31.12 Autoreset selectie
31.14 Aantal pogingen
31.15 Totale poging tijd
31.16 Vertragingstijd

Additionele foutreset

U kunt een actieve fout resetten via I/O: een
stijgende puls in de geselecteerde ingang betekent
reset.

Een fout kan gereset worden vanaf de veldbus,
zelfs als Reset fouten handmatig niet
geselecteerd is.

31.11 Fout reset selectie

Reset vanaf
toetsenbord en...

Definieer van waaraf u fouten handmatig wilt
resetten. Merk op dat dit submenu alleen actief is
als u gekozen heeft om fouten handmatig te
resetten.

31.11 Fout reset selectie

Vrijgeven Al2 laag
detectie

Vrijgeven Al2 minimum limiet bewaking Al2 < MIN.

12.04 Al bewaking
selectie, bit 2

Indien er een Definieer te ondernemen actie wanneer Al2 laag [712.03 Al

kabelfout detectie vrijgegeven is en Al2 kleiner is dan de ~ |Pewakingsfunctie
gedetecteerd is minimum limiet (Al2 < MIN).

Indien EFB Definieer te ondernemen actie als EFB 58.14 Communicatie-
communicatie communicatie mislukt. verlies actie

mislukt:

Indien EFB Bepaalt welke bericht-types de time-out teller 58.15 Communicatie-

communicatie onder
toezicht:

resetten voor het detecteren van een EFB-
communicatieverlies.

verlies modus

Negeer EFB fouten
korter dan:

Definieert een time-out voor EFB-communicatie.
Als een communicatie-onderbreking langer duurt
dan de time-out, wordt de actie gespecificeerd door
parameter Indien EFB communicatie mislukt:

ondernomen.

58.16 Communicatie-
verlies tijd
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Uit

(™ ACHBED

0.0 Hz

O veiligheid

Door het veiligheidsmenu kunt u
ongeautoriseerd veranderingen van
de omwormer-configuratie
voorkomen. LET OP! Indien u
"Blokkeer file download" kiest en
uw paswoord vergeet, kunt u op

Terug

08:23

VYolgende

Het Veiligheid submenu is een beveiligd menu dat u kunt openen met de gebruikers-
toegangscode. Met het menu kunt u acties en functionaliteiten voorkomen via het
gebruikersslot. U kunt de gebruikersslot-toegangscode ook wijzigen.

Zie ook de sectie Gebruikersslot op pagina 234.

Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Ontgrendel dit menu
/
Vergrendel dit menu

U moet de gebruikers-toegangscode invoeren om
het menu te ontgrendelen. De standaard
toegangscode is “10000000”. Terwijl u het
gebruikersslot ontgrendeld heeft, is waarschuwing
A6BO Gebruikersslot is open actief.

Nadat u uw wijzigingen in het menu gemaakt heeft,
selecteert u de rij Vergrendel dit menu en drukt u
op Selecteren.

96.02 Toegangscode

\Vergrendel alle
parameters
Blokkeer back-up en
terugplaatsen

96.102 Gebruikersslot
functie

NIET ONTGRENDELEN ALS U DE TOEGANGSCODE
EENMAAL GEWIJZIGD HEEFT.

\oer eerst de nieuwe toegangscode in en voer dan
de nieuwe toegangscode opnieuw in om deze te

bevestigen.

Blokkeer OEM

toegangsniveau

Blokkeer ABB

toegangsniveau

Blokkeer file

download

AWijzig veiligheids- |Opmerking: U moet de standaard gebruikers- 96.02 Toegangscode

toegangscode toegangscode wijzigen om een hoog niveau van  |96.700 Wijzig
netwerkbeveiliging te behouden. Bewaar de code |98P"-foegangscode
op een veilige plaats — ABB KAN DE OMVORMER gggr% eBgi\:%sst:;% de
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Geavanceerde functies

Uird (™ ACH580

0.0 rpm

Geavanceerde functies

Externe geb

Bewaking -
Tidsfuncties Geblokkeerd »
Underbelasung detectie -
Flow berekening 0.00m*hw
Terug Selecteren

Het Geavanceerde functies submenu bevat instellingen voor geavanceerde
functies, zoals triggeren of resetten van aangepaste fouten via 1/0, signaalbewaking,
de omvormer gebruiken met tijdsfuncties, of het schakelen tussen diverse volledige
sets van instellingen. Bovendien kunt u de Eerste start assistent gebruiken vanuit dit

submenu.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Geavanceerde functies submenu.

gebeurtenissen

waarschuwingen te definiéren die u kunt triggeren
via digitale ingang. De teksten van deze berichten
kunt u zelf aanpassen.

Zie voor meer informatie sectie Externe
gebeurtenissen op pagina 160.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Externe Maakt het mogelijk om aangepaste fouten of 31.01 Ext gebeurtenis 1

bron
31.02 Ext gebeurtenis 1
type
31.03 Ext gebeurtenis 2
bron
31.04 Ext gebeurtenis 2
type
31.05 Ext gebeurtenis 3
bron
31.06 Ext gebeurtenis 3
type

Bewaking

U kunt drie signalen om te bewaken selecteren.
Indien een signaal buiten voorgedefinieerde
limieten komt, wordt een fout of waarschuwing
gegenereerd. Zie voor volledige instellingen de
groep 32 Bewaking op pagina 536.

Zie voor meer informatie sectie Signaalbewaking
op pagina 222.

32.01 Bewaking status
32.05 Bewaking 1
functie

32.06 Bewaking 1 actie
32.07 Bewaking 1
signaal

32.09 Bewaking 1 laag
32.10 Bewaking 1 hoog
32.11 Bewaking 1
hysterese...

32.25 Bewaking 3
functie

32.26 Bewaking 3 actie
32.27 Bewaking 3
signaal

32.29 Bewaking 3 laag
32.30 Bewaking 3 hoog
32.31 Bewaking 3
hysterese
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Tijdsfuncties Maakt het mogelijk de omvormer te gebruiken met [34.700 Tijdsfunctie 1

tijdsfuncties. Zie voor volledige instellingen de
groep 34 Tijdsfuncties op pagina 547.

Zie voor meer informatie sectie Tijdfuncties op
pagina 162.

34.101 Tijdsfunctie 2
34.102 Tijdsfunctie 3

34.111 Extra tijd
activatie bron

34.112 Boost tijd duur
34.11 Tijdsfuncties
inschakelen

34.11 Timer 1
configuratie

34.12 Timer 1 starttijd
34.13 Timer 1 duur ...
34.44 Timer 12
configuratie

34.45 Timer 12 starttijd
34.46 Timer 12 duur

Gebruikerssets

Met dit submenu kunt u vier sets instellingen
opslaan om makkelijk hiertussen te kunnen
switchen.

Zie voor meer informatie over gebruikerssets sectie
Data-opslag parameters op pagina 233.

96.11 Gebr set
opslaan/laden

96.10 Gebr set status
96.12 Gebr set I/O
modus in1

96.13 Gebr set I/O
modus in2

Bevestiging voor
HAND/OFF

Kiest of u bevestiging wilt toevoegen voor Hand en
Off knoppen, zodat ze tweemaal binnen vijf

seconden ingedrukt moeten worden om in werking
te treden. Het bedieningspaneel toont een bericht

over tweemaal drukken na de eerste keer drukken.

Deze selectie kan gebruikt worden om te
voorkomen dat er per ongeluk op de Hand en Off
knop gedrukt wordt.

Indien Hand en/of Off knoppen uitgeschakeld zijn
met parameters 19.18 HAND/OFF blokkeren bron
end 19.19 HAND/OFF blokkeren actie, heeft deze
instelling geen effect.

Energie-optimalisatie

Activeert/deactiveert de energie-optimalisatie
functie.

45.11 Energie-
optimalisatie
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Klok, regio, display

Ui ™ ACHERD 0.0 rpm
Klok, regio, display
rvarmer L
Taal [
Datum & ujd -
Eenheden -
Maam omvarmer ACHEED
Terug 15:21 Selecteren

Het Klok, regio, display submenu bevat instellingen voor taal, datum en tijd, display
(zoals helderheid) en instellingen voor het wijzigen hoe informatie op het scherm
getoond wordt.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Klok, regio, display submenu.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

Selecteer omvormer (Indien meer dan één omvormer aangesloten is op
het bedieningspaneel, selecteer dan hier de te
regelen omvormer.

Om de andere omvormers te zien, stelt u
Paneelbus in op Aan en geef netwerken vrij in de
parameters van elke omvormer.

Taal Wijzig de taal die op het scherm van het 96.01 Taal
bedieningspaneel gebruikt wordt. Merk op dat de
taal vanaf de omvormer geladen wordt, dus dit
duurt enige tijd.

Beschikbare talen variéren afthankelijk van het
geinstalleerde talenpakket van de omvormer-
software: Standaard talenpakket, Europese
talenpakket of Aziatische talenpakket. Parameter
07.10 Taalfile set toont het in gebruik zijnde

talenpakket.

Datum & tijd Instellen van tijd en datum, en het format ervan.

Eenheden Selecteer de eenheden die voor vermogen, 96.16 Eenheid selectie
temperatuur, koppel en stroom gebruikt worden.

Omvormernaam De in deze instelling gedefinieerde omvormernaam

wordt getoond in de pc-tool en in de statusregel
bovenaan het bedieningspaneel-scherm terwijl u
de omvormer gebruikt. Als er meer dan één
omvormer aangesloten is op het bedieningspaneel,
maakt de omvormernaam het gemakkelijk om elke
omvormer te identificeren. De naam identificeert
ook eventuele backups die u voor deze omvormer
maakt.
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

Contact info in fout- |Definieer een vaste tekst die bij elke fout getoond
overzicht wordt (bijvoorbeeld, met wie contact op te nemen
in geval van een fout).

Als er een fout optreedt, verschijnt deze informatie
op het bedieningspaneel-scherm (naast de
foutspecifieke informatie).

Teksten bewerken  [Stel de naam van de omvormer in, pas de
valutaeenheid en de PID-eenheid aan en bewerk
Startvergrendelingen 1...4, Run toegestaan,
Signaalbewaking 1...3, Externe gebeurtenissen
1...3, Contactinfo.

Display-instellingen |Aanpassen van helderheid, contrast en tonen van
energiebesparings-vertraging van het
bedieningspaneel scherm of inverteren van wit en
zwart.

Toon in lijsten Toon of verberg de numerieke ID's van:

+ parameters en groepen

+ items uit optielijst

* bits

+ apparaten in Opties > Kies omvormer
Bewerk Selecteer de parameters die in het Homescherm
Homescherm getoond worden, met display stijl, decimalen,

naam, eenheid, minimum en maximum.

Toon verhinderings- |Activeert of deactiveert pop-up schermen die
pop-up informatie over verhinderingen tonen, bijvoorbeeld
wanneer u de omvormer probeert te starten, maar
dit voorkomen wordt.

Reset naar standaard
i< ™ ACHSB0 0.0 Hz

Reset naar standaard

fout en loghosk
WAfeset home-scherm lay-out
WAReset niet-Hvy parameters
WAFeset alle VB-instellingen
wAReset motdata en [D-run result.

Ter;g 08:23 Selecteren

Via het Reset naar standaard submenu kunt u parameters en andere instellingen
resetten.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Reset fout- en Wist alle voorvallen uit het fout- en gebeurtenis-  |96.57 Wis fout en
; logboek
gebeurtenis-logboek |logboek van de omvormer.
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Reset home-scherm |Zet de home-scherm lay-out terug zodat de 96.06 Parameter

lay-out

waarden getoond worden van de standaard
parameters gedefinieerd door de geselecteerde
besturingsmacro.

herstellen, selectie
Reset home-scherm

Reset niet-HW
parameters

Zet alle bewerkbare parameterwaarden terug op
standaard waarden, behalve

» motorgegevens en resultaten van ID-run
+ instellingen I/O-uitbreidingsmodule

+ eindgebruikers-teksten, zoals aangepaste
waarschuwingen en fouten, en de
omvormernaam

+ instellingen bedieningspaneel/PC-communicatie

« instellingen veldbusadapter

+ parameter 95.01 Voedingsspanning

» parameters 95.20 HW opties woord 1 en 95.21
HW opties woord 2

+ configuratie-parameters van gebruikersslot
96.100...96.102.

96.06 Parameter
herstellen, selectie
Herstel standaarden

Reset alle VB-
instellingen

Herstelt alle aan veldbus- en communicatie-
gerelateerde instellingen naar standaard waarden.
Opmerking: Veldbus, bedieningspaneel en PC
tool communicatie is onderbroken tijdens het
herstellen.

96.06 Parameter
herstellen, selectie
Reset alle VB-
instellingen

Reset
motorgegevens en
resultaten van ID-run

Zet alle nominale waarden van de motor en
resultaten van de motor ID-run terug naar
standaard waarden.

96.06 Parameter
herstellen, selectie
Reset motorgegevens

Reset alle
parameters

Zet alle bewerkbare parameterwaarden terug op
standaard waarden, behalve

+ eindgebruikers-teksten, zoals aangepaste
waarschuwingen en fouten, en de
omvormernaam

+ instellingen bedieningspaneel/PC-communicatie

+ parameter 95.01 Voedingsspanning

» veranderde standaarden geimplementeerd door
parameter s 95.20 HW opties woord 1en 95.21
HW opties woord 2 en de veranderde
standaarden die erdoor geimplementeerd zijn

+ configuratie-parameters van gebruikersslot
96.100...96.102

» groep 49 Paneel poort communicatie
parameters.

96.06 Parameter
herstellen, selectie Alles
wissen
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Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter
Reset Zet alle eindgebruikers-teksten terug naar standaard |96.06 Parameter
eindgebruikers- waarden, inclusief de omvormernaam, contact info, |ferstellen. selectie
9 ’ : ’ ’ |Reset eindgebruikers-
teksten aangepaste fout- en waarschuwingsteksten, PID - |teksten

eenheid en munteenheid.

Opmerking: PID-eenheid wordt alleen gereset als
het door de gebruiker bewerkbare tekst is, dat wil
zeggen, parameter 40.79 Set 1 eenheden is
ingesteld op Gebruikerstekst.

Reset Eerste start
assistent

Reset de eerste start assistent zodat, bij de
volgende keer opstarten van de omvormer, de
eerste start-assistent getoond wordt.

Reset alle naar
fabrieksstandaarden

Zet alle omvormer-parameters en -instellingen

terug naar de oorspronkelijke fabriekswaarden,

behalve

» parameters s 95.20 HW opties woord 1 en 95.21
HW opties woord 2 en de veranderde

standaarden die erdoor geimplementeerd zijn.

96.06 Parameter
herstellen, selectie Alle
naar fabrieks-
standaarden
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1/0 menu
Uity (™ ACHRA0 0.0 Hz
170

o FI [

Di2:o Miet gebruikt »
013: 0 Gebruikt op diverse plaatsen »
D40 Miet gebruikt »
050 Miat gebruikt »
Terug 13:38 Selecteren

Om vanuit het Home-scherm naar het /0 menu te gaan selecteert u Menu > I/O.

Gebruik het /0 menu om er voor te zorgen dat de werkelijke I/O-bedrading
overeenkomt met het 1/0-gebruik in het besturingsprogramma. Het beantwoordt de
vragen:

»  Waar wordt elke ingang voor gebruikt?

» Wat is de betekenis van elke uitgang?

U kunt ook het gebruiken van ingangen en uitgangen toevoegen en verwijderen.
In het /0 menu levert elke rij de volgende informatie:

» Naam en nummer van de aansluitklem

* Elektrische status
» Logische betekenis van de omvormer

Elke rij heeft ook in een submenu dat verdere informatie bevat over het menu item en
waarmee u wijzigingen kunt aanbrengen in de 1/0O-aansluitingen.

De onderstaande sectie geeft gedetailleerde informatie over de inhoud van de
verschillende submenu's die beschikbaar zijn in het Primaire instellingen menu.

Menu item Beschrijving

DI1 Dit submenu geeft lijst met functies die DI1 als ingang gebruiken.

DI2 Dit submenu geeft lijst met functies die DI2 als ingang gebruiken.

DI3 Dit submenu geeft lijst met functies die DI3 als ingang gebruiken.

Di4 Dit submenu geeft lijst met functies die DI4 als ingang gebruiken.

DI5 Dit submenu geeft lijst met functies die DI5 als ingang gebruiken.

DI6 Dit submenu geetft lijst met functies die DI6 of FI als ingang gebruiken. De
connector kan gebruikt worden als ofwel digitale ingang of frequentie-
ingang.

Al1 Dit submenu geeft lijst met functies die Al1 als ingang gebruiken.

Al2 Dit submenu geeft lijst met functies die Al2 als ingang gebruiken.

RO1 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 1 gaat.

RO2 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 2 gaat.

RO3 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 3 gaat.

AO1 Dit submenu somt op welke informatie naar AO1 gaat.

AO2 Dit submenu somt op welke informatie naar AO2 gaat.
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Menu item Beschrijving

1/0-uitbreiding Dit submenu heeft de volgende submenu's:

RO4 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 4 gaat.
RO5 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 5 gaat.
RO6 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 6 gaat.
RO7 Dit submenu somt op welke informatie naar relaisuitgang 7 gaat.
DO1 Dit submenu somt op welke informatie naar digitale uitgang 1 gaat.
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Diagnostiek menu

Uity ™ ACHS80 0.0 rpm
Diagnostiek

ACtue den omwormer

Fout & loghoek -

TerugJ 0811.8 Selec.teren

Om vanuit het Home-scherm naar het Diagnostiek menu te gaan selecteert u Menu
> Diagnostiek.

Het Diagnostiek menu levert u diagnostische informatie, zoals fouten en
waarschuwingen, en helpt u bij het oplossen van potenti€le problemen. Gebruik het
menu om er zeker van te zijn dat de omvormeropstelling goed functioneert.

Om het fout- en gebeurtenislogboek te wissen, selecteert u Menu > Primaire
instellingen > Reset naar standaarden> Reset fout- en gebeurtenislogboeken,
of stel parameter 96.51 Wis fout en logboek in op de waarde Reset.

De onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de inhoud van de
verschillende schermen die beschikbaar zijn in het Diagnostiek menu.

Menu item Beschrijving
Actuele waarden van |Toont actuele waarden: 01.01 Gebruikte motortoerental, 01.06
de omvormer Uitgangsfrequentie, 01.07 Motorstroom, 01.10 Motorkoppel, 01.11 DC spanning,

01.13 Uitgangsspanning, 01.14 Uitgangsvermogen, 06.01 Hoofdcontrolwoord,
06.11 Hoofdstatuswoord, 19.01 Actuele bedrijffsmodus, 05.01 Aan-tijd teller, 05.02
Bedrijfstijd teller, 05.04 Vent. aan-tijd teller, 05.10 Stuurkaart temperatuur, 05.11
Inverter temperatuur, 35.01 Motor geschatte temperatuur, 35.02 Gemeten
temperatuur 1, 35.03 Gemeten temperatuur 2, 40.01 Proces PID uitgang actueel,
40.02 Proces PID terugkop actueel, 40.03 Proces PID setpoint actueel, 40.04
Proces PID afwijking actueel, 40.07 Proces PID bedrijffsmodus.

Actieve fouten Dit scherm toont de op dit moment actieve fouten en verschaft instructies
om ze te herstellen en te resetten.

Actieve Dit scherm toont de op dit moment actieve waarschuwingen en verschaft

waarschuwingen instructies om ze te herstellen.

Actieve Deze weergave toont tot vijf gelijktijdige actieve startblokkades en hoe ze

verhinderingen kunnen worden verholpen.

Fout- & gebeurtenis- |Dit scherm geeft een lijst met de fouten, waarschuwingen en andere

logboek gebeurtenissen die in de omvormer opgetreden zijn.

Druk op Details om voor elke opgeslagen fout de foutcode te zien, en de
tijd en de waarden van negen parameters (actuele signalen en status-
woorden) opgeslagen ten tijde van de fout. De waarden van de parame-
ters voor de laatste fout bevinden zich in parameters 05.80...05.89.
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Menu item

Beschrijving

Start, stop, referentie
samenvatting

Dit scherm toont waar de omvormer op dit moment zijn start- en stop-
opdrachten en referentie haalt. Het scherm wordt in real time ge-updatet.
Als de omvormer niet start of stopt zoals verwacht, of bij een ongewenst
toerental loopt, kunt u dit scherm gebruiken om te achterhalen waar de
besturing vandaan komt.

Limiet status

Dit scherm beschrijft eventuele limieten die op dit moment de werking
beinvioeden.

Als de omvormer bij een ongewenst toerental loopt, kunt u dit scherm
gebruiken om te achterhalen of er limieten actief zijn.

Belastingprofiel

Dit scherm toont resultaten van de belasting-analyzer. Amplitude loggers
tonen belastingverdeling-diagrammen: hoeveel van de bedrijfstijd van de
omvormer doorgebracht werd op elk belastingniveau. De piekwaarde
logger geeft lijst met maximum momentane belastingniveaus.

Communicatie status

Dit scherm levert status informatie en verzonden en ontvangen data van
de veldbus voor foutopsporing.

Motor samenvatting

Dit scherm geeft motor informatie: nominale waarden, besturingsmodus
en of de ID-run voltooid is.
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Systeem info menu

Uit (™ ACHS80 0.0 Hz

Systeem info

Omvarmer
Bedieningspaneel
QR code

Terug 08:32

Selecteren

Om vanuit het Home-scherm naar het Systeem info menu te gaan, selecteert u
Menu > Systeem info.

Het Systeem-info menu toont informatie over de omvormer en het
bedieningspaneel. In probleemsituaties kunt u de omvormer ook verzoeken om een
QR-code te genereren voor ABB service, zodat ze u beter kunnen helpen.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Systeem info menu.

Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Omvormer

Paneelbus id:
Serienummer:
Fabricage datum:
Product naam:
Product type:

LP versie:
Back-up versie:
FW versie:

Opmerking: Als er in de fabriek geen gegevens
zijn geladen, zal bepaalde informatie (bijvoorbeeld
het serienummer) niet verschijnen in de informatie
over de omvormer.

07.07 Loading package
versie
07.05 Firmware versie

Bedieningspaneel

Product type:
HW versie:

FW versie:
Serienummer:
Fabricage datum:

QR code

De omvormer genereert een QR-code (of een serie
QR-codes) die het volgende bevat: omvormer-
identificatie data, informatie over de laatste
voorvallen, en waarden van status- en teller-
parameters. U kunt de QR-code lezen met een
mobiel apparaat dat de ABB applicatie bevat, die
de data dan naar ABB verstuurd voor analyse.
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Energie rendement menu
Uit® (* ACH580

Energie rendement

0.0 Hz

aarde enaergie
Yerbruikt, laatste uur
Gehruikt, laatste dag
Yerbruikt, laatste maand  0.00 kWh »
Yerbruikt, totaal

0.00 kWh =
0.00 kWb ow

Selecteren

0g:32

T';rll.l q

Om vanuit het Home-scherm naar het Energie rendement menu te gaan selecteert
u Menu > Energie rendement.

Gebruik het Energie rendement menu om energie- en vermogenswaarden te
bekijken, voor het bekijken en wijzigen van instellingen van de belasting-analyzer

(= amplitude en piekwaarde loggers), bekijk bijvoorbeeld grafische representatie van
de twee amplitude-loggers, en om instellingen voor energieberekening te wijzigen.

Zie ook de secties Energierendement op pagina 225 en Belasting-analyzer op

pagina 226.

Onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de beschikbare instellings-
items in het Energierendement menu.

Menu item Beschrijving Corresponderende
parameter

Totaal bespaarde Bespaarde energie in kWh in vergelijking met 45.04 Energiebesparing

energie direct on-line motoraansluiting. 45.07 Geldbesparing

Corresponderend bespaard geld.
Corresponderende bespaarde CO,.

45.10 Totaal bespaarde
co2

Gebruikt, laatste uur

Energie gebruikt gedurende het laatste uur (de
laatste 60 minuten).

Gemiddeld vermogen gedurende het laatste uur
(waarde van 45.26 gedeeld door één uur).

45.26 Uurlijkse totale
energie (resetbaar)

Gebruikt, laatste dag

Energie gebruikt gedurende de vorige dag (tussen
middernacht van de vorige dag en middernacht
van de huidige dag).

Gemiddeld vermogen gedurende de laatste dag
(waarde van 45.30 gedeeld door 24 uur).

45.30 Laatste dag totale
energie

Gebruikt, laatste
maand

Totale energieverbruik gedurende de vorige
maand (tussen middernacht van de eerste dag
van de vorige maand en middernacht van de
eerste dag van de huidige maand).

Gemiddeld vermogen gedurende de laatste

maand (waarde van 45.30 gedeeld door 732 uur).

45.35 Laatste maand
totale energie
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Menu item

Beschrijving

Corresponderende
parameter

Gebruikt, totaal

Totaal vanaf begin gebruikte energie
Resetbare totaal vanaf begin gebruikte energie

01.54 Cumulatieve
inverter energie
01.58 Cumulatieve
inverter energie
(resetbaar)

Piekvermogen

Uurlijks piekvermogen (gedurende de laatste
60 minuten)

Tijd van het uurlijkse piekvermogen

Dagelijks piekvermogen (gedurende de vorige
dag)

Tijd van het dagelijkse piekvermogen
Maandelijks piekvermogen (gedurende de vorige
maand)

Tijd van het maandelijkse piekvermogen
Datum van het maandelijkse piekvermogen
Piekvermogen vanaf begin

Tijd van piekvermogen vanaf begin

Datum van piekvermogen vanaf begin

45.24 Uurlijkse
piekvermogen waarde
45.25 Uurlijkse
piekvermogen tijd
45.27 Dag. piekverm.
waarde (resetbaar)
45.28 Dagelijkse
piekvermogen tijd
45.31 Maand. piekverm.
waarde (resetbaar)
45.33 Maandelijkse
piekvermogen tijd
45.32 Maandelijkse
piekvermogen datum
45.36 Levensduur
piekvermogen waarde
45.38 Levensduur
piekvermogen tijd
45.37 Levensduur
piekvermogen tijd

Belastingprofiel

Motorstroomlogger (grafische weergave)
Belastingsprofiel logger (grafische weergave)
Deze loggers tonen
belastingsverdelingsdiagrammen: hoeveel van de
looptijd van de omvormer wordt doorgebracht op
elk belastingsniveau.

Belastingprofiel configuratie

Piekwaarde-logger

De piekwaarde logger geetft lijst met maximum
momentane belastingniveaus.

36.06 AL2 signaal bron
36.07 AL2 signaal
schaling

36.09 Reset loggers
36.01 PVL signaal bron
36.02 PVL filtertijd
36.10 PVL piekwaarde
36.11 PVL piek datum
36.12 PVL piek tijd
36.13 PVL stroom bij piek
36.14 PVL DC-spanning
bij piek

36.15 PVL toerental bij
piek

36.16 PVL reset datum
36.17 PVL reset tijd

Instellingen
berekening

Energie-optimalisatie
Energietarief 1
Energietarief 2
Tariefkeuze

CO, conversie
Vergelijking vermogen

Reset bespaarde energie tellers.

Reset totaal verbruik teller

45.11 Energie-
optimalisatie
(Uitschakelen of
Inschakelen)

45.12 Energietarief 1
45.13 Energietarief 2
45.14 Tariefkeuze
45.18 CO2 conversie-
factor

45.19 Vergelijking
vermogen

45.21 Reset
energieberekeningen
Voer 0inin 071.58
Inverter kWh teller
(resetbaar)
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Back-ups menu

Uird> ™ ACHSED 00rpm| [Un® (™ ACH5E0 0.0 rpm
Back-ups ACH580 17.10.2019
k-up maken
&% ALCOBB0 16062018 autohackup » A Alle parameters terugzetten
[ ACHSB017.10.2019 . Selecteer par herstel groep
g ACOSB014.08.2078 3 Selecteer gebruikerssets

Selecteer prod. data items

Terug 15:03 Selecteren| |Terug 15:03 Helactoren

Om vanuit het Home-scherm naar het Back-ups menu te gaan selecteert u Back-
ups.

Voor back-ups en terugplaatsingen, zie de sectie Back-up en terugplaatsen op
pagina 232.

Optiemenu
Uirds ™ ACHAED 00Hz| |Auto ™ ACH58D 0.0 Hz
Litgangsfrequentie U U U ‘ Opties
Hz . Heferentie
Matorstroom Kies omvormer
{‘A 000‘> Bewerken Home-scherm
Matarkoppel 8 +
12:54 Menu| |Afsluiten 1518  Selecteren

Om naar het Optiemenu te gaan, drukt u op de Opties-knop ((—”) in een van de
Homeschermen. De onderstaande tabel geeft gedetailleerde informatie over de
opties in het Optie-menu.

Menu item Beschrijving |Beschrijving
Referentie U kunt de referentie die zichtbaar is in de rechterbovenhoek van het
paneel wijzigen.

Richting wijzigingen |Verandert het teken van actieve referentie tussen positief en negatief. De
absolute referentiewaarde wordt niet gewijzigd.

Selecteer omvormer [U kunt een omvormer die u wilt bewaken of besturen selecteren uit de lijst
met omvormers die op de paneelbus zijn aangesloten. U kunt de lijst met
omvormers ook wissen.
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Menu item Beschrijving |Beschrijving
Bewerk U kunt de Homeschermen bewerken. Scrol met de pijltjestoetsen ((«) en
Homescherm (»)) naar het Homescherm dat u wilt bewerken. Selecteer het displaysiot,

dat wil zeggen, welke van de huidige parameter(s) u wilt bewerken
(Homeschermen tonen een tot drie parameters). Bewerk de parameter
en hoe u deze wilt weergeven.

Auto (™ ACH5ED =0.0°C

Hiztgangsfrequentie UUU‘

SH actuele waarde UUUU

Gereed 20:20 Bewerken
Auto ™ ACHSE80 s00ec
Display slot
Troam
Display sujl: MNumeriek
Taon decimalen: 2
Maam tonen: "Motarstroom"
Min: 0.00 A
Gereed 20:20 Bewerken
Actieve fouten Toont de actieve fout.
Actieve Toont de actieve waarschuwingen.
waarschuwingen
Actieve Toont de actieve remmers.

verhinderingen
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Standaard I/O configuratie

Inhoud van dit hoofdstuk

Dit hoofdstuk beschrijft het beoogde gebruik, werking en standaard
besturingsaansluitingen van de applicatie.

Kiezen van standaardconfiguraties

U selecteert standaard configuraties in het menu Primaire instellingen.

Om vanuit het homescherm naar het Primaire instellingen menu te gaan, selecteert
u eerst Menu om naar het Hoofdmenu te gaan, en daarna selecteert u Primaire
instellingen. Selecteer Start, stop, referentie, en Hoe wordt er bestuurd? Waarna
de standaardconfiguratie wordt getoond (Directe regeling via I/O betekent de

standaard HVAC-configuration.)

Ui ™ ACHSED 0.0 rpm

Lt

(™ ACHBED

0.0 Hz

ﬁiztgangsfrequentie 000‘
P L\:’Inturstrnom UUU]’
|$I'I actuele waarde 98 00

Opties 08:19 Menu

Hoofdmenu

E] Primaire instellingen -

-]
mS 170 .
EE Diagnostiek -
| = P e
Afsluiten 13:30 Selecteren
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Uit (™ ACHBED

0.0 rpm

Uir ™ ACH580 0.0 rpm
Primaire instellingen —

Start, stop, referentie

HWYAL snelle setup . A5 Basis bedrijf setup
Start, stop, referentie [3 asis regeling setup
Mator 3 Auto control selecte: Alleen primaire
Hellingen - Primaire auto control locatie -
Limieten 3 Wergr./permissies .
Terug 15:24 Selecteren| |Terug 15:24 Selecteren
Uity (™ ACH5E0 0.0 rpm
Hoe te besturen? —

Druk op [¥] woor hulp.

Directe besturing via

Oir. besturing via veldhus comm.
PID regeling, enkele motor

Terug 15:24 Yolgende
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HVAC standaard

Dit is de standaard configuratie voor HVAC (fabrieksstandaard). De HVAC standaard
directe 1/0O besturing wordt bijvoorbeeld gebruikt voor typische 1/0-bestuurde BMS
applicaties.

Deze configuratie gebruikt een directe toerentalreferentie in de Auto modus, met
toerental-referentie aangesloten op analoge ingang 1 (Al1). De startopdracht wordt
gegeven via digitale ingang (DI1).

In de Hand/Off modus worden de toerentalreferentie en start-opdracht gegeven via
het bedieningspaneel (operator toetsenbord).

Opmerking: U selecteert standaard configuraties in het menu Primaire instellingen,
niet met parameter 96.04 Macro selecteren. Deze parameter wordt alleen gebruikt
voor omvormer customizer ondersteuning.

Uit (™ ACHA80 0.0 rpm
Hoe te besturen? —
Oruk op [?] woor hulp.

Directe hesturing via /0 -«—— HVAC standaard
Oir. hesturing via veldhus comm,
FID regeling, enkele maotor

Terug 15:24 ¥Yolgende

Ingangssignalen

Analoge frequentie/toerental referentie (Al1)
Start/stop selectie (DI1)

Constante toerental/frequentie selectie (DI3)
Startvergrendeling 1 (DI4)

Uitgangssignalen

Analoge uitgang AO1: Uitgangsfrequentie
Analoge uitgang AO2: Motorstroom
Relaisuitgang 1: Demper-regeling
Relaisuitgang 2: In bedrijf

Relaisuitgang 3: Fout (-1)

Klemafmetingen (zie pagina 702):

R1...R5: 0,2 ... 2,5 mm? (24...14 AWG): Klemmen +24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND,
Ext. 24V
0,14 ... 1,5 mm? (26...16 AWG): Klemmen DI, Al, AO, AGND, RO, STO

R6...R11:0,14...2,5 mm? (alle klemmen)
Aanhaalmomenten: 0,5...0,6 N-m (0,4 Ibf-ft)
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Standaard besturingsaansluitingen voor de HVAC standaard.

-]
1...10 kohm Rl
%. T

Demper actuator

Run status

Fout status

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

SCR Afscherming signaalkabel (schild)
Al Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 0...10 V
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
+10V Referentiespanning 10 V DC
Al2 Actuele terugkoppeling: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
AO1 Uitgangsfrequentie: 0...10 V
AO2 Motorstroom: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA
DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang
DCOM Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen

DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Niet geconfigureerd

DI3 Constante frequentie/toerental selectie

DI4 Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)

DI5 Niet geconfigureerd

DI6 Niet geconfigureerd

X8 Relaisuitgangen

Demper-regeling | Bekrachtig demper
:1 250 VAC/30 V DC |19 verbonden met
— 2A 21

In bedrijf In bedrijf
:| 250 VAC/30 V DC |22 verbonden met
— 2A 24

Fout (-1) Fout conditie
:; 250 VAC/30 V DC |25 verbonden met

RO3B — 2A 26

Geintegreerde veldbus

29 B+
30 A- Interne veldbus, EFB (EIA-485)
31 DGND
S4 TERM Afsluitingsschakelaar
S5 BIAS Voorspanningsweerstanden-schakelaar
X4 Safe torque off
34 ouT1 Safe torque off. Fabrieksaansluiting. Beide
35 ouT2 circuits moeten gesloten zijn voordat de
2) 2) 36 SGND _ |omvormer kan starten. Zie het hoofdstuk De Safe
37 IN1 torque off functie in de Hardwarehandleiding van
38 IN2 de omvormer
X10 24 V AC/DC

4V AC/DC+ in| Alleen R6...R11: Ext. 24V AC/DC ingang om de besturingsunit

24 \/ AC/DC- in |in te schakelen wanneer de hoofdvoeding losgekoppeld is.

BN
3)

Opmerkingen:

) Aard de buitenste afscherming van de kabel over 360 graden onder de aardklem op de
aardingsplaat voor de besturingskabels.

2)
3)

Aangesloten met jumpers in de fabriek.
Alleen frames R6...R11 hebben de klemmen 40 en 41 voor externe 24 V AC/DC ingang.
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PID-regeling, enkele motor

Deze configuratie biedt snelle set-up van PID-regeling om volumestroom of druk constant te
houden. Het vereist een gemeten feedback vanuit het proces, en het feedback-signaal moet
aangesloten zijn op analoge ingang 2 (Al2). U kunt specificeren dat het setpoint komt vanaf
analoge ingang 1 (Al1) of vanaf het bedieningspaneel (operator toetsenbord) in de Auto modus,
of u kunt een constant setpoint instellen.

In de Hand/Off modus worden de toerentalreferentie en start-opdracht gegeven via het
bedieningspaneel. In de Hand modus is de toerental-referentie de directe toerental-referentie en
een PID setpoint waarde.

Nadat u de omvormer in bedrijf heeft genomen om de PID-regeling met één motor te gebruiken,
kunt u Proces PI(D) aanpassen in het PID-regeling submenu van het Primaire instellingen
menu (zie pagina 87).

Opmerking: U selecteert standaard configuraties in het menu Primaire instellingen, niet met

parameter 96.04 Macro selecteren. Deze parameter wordt alleen gebruikt voor Drive customizer
ondersteuning.

Uiy (™ ALHAED 00rm| Ut ™ ACHAED 0.0 Hz
Hoe te besturen? — PID regeling

Oruk op [?] woor hulp. AERID ent
Directe hesturing via 1/0 & Gebruik PID regeling
Dir. besturing via veldbus comm. Activeer PID regeling v Alojd actief
FID regeling, enkele motar Start/stop/draair va... Niet gesele..
Eenheid: °C
Terug 15:24 Yolgende | |Terug ng.22 Selecteren

Ingangssignalen

* Setpoint geselecteerd vanaf: bedieningspaneel setpoint/ constant setpoint / analoge ingang
(A1)

PID feedback (Al2)

Start/stop selectie (DI1)

Constante toerental/frequentie selectie (DI3)
Startvergrendeling 1 (DI4)

Uitgangssignalen

Analoge uitgang AO1: Uitgangsfrequentie
Analoge uitgang AO2: Motorstroom
Relaisuitgang 1: Demper-regeling
Relaisuitgang 2: In bedrijf

Relaisuitgang 3: Fout (-1)

Klemafmetingen (zie pagina 104):

R1...R5: 0,2 ... 2,5 mm? (24...14 AWG): Klemmen +24V, DGND, DCOM, B+, A-, DGND,
Ext. 24V

0,14 ... 1,5 mm? (26...16 AWG): Klemmen DI, Al, AO, AGND, RO, STO
R6...R11:0,14...2,5 mm? (alle klemmen)
Aanhaalmomenten: 0,5...0,6 N-m (0,4 Ibf-ft)
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Standaard besturingsaansluitingen voor de PID-regeling met één
motor

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

o] SCR Afscherming signaalkabel (schild)
1..10 kohln% Al Paneel setpoint ref/ Constant setpoint: 0...10 V
I"._ AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
+10V Referentiespanning 10 V DC
Al2 PID feedback: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
max. AO1 Uitgangsfrequentie: 0...10 V
500 ohm AO2 Motorstroom: 0...20 mA

AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang
DCOM Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Niet geconfigureerd
DI3 Constante frequentie/toerental selectie
DI4 Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)
DI5 Niet geconfigureerd
DI6 Niet geconfigureerd

. X8 Relaisuitgangen

Demper-regeling | Bekrachtig demper
Demper actuator :| 250 VAC/30 V DC |19 verbonden met
— 2A 21
In bedrijf In bedrijf
Run status :| 250 VAC/30 V DC |22 verbonden met
— 2A 24
Fout (-1 Fout conditie
Fout status | 250 Vat/30 v DG |28 verbonden met
RO3B — 2A 26
Geintegreerde veldbus
29 B+
30 A- Interne veldbus, EFB (EIA-485)
31 DGND
S4 TERM Afsluitingsschakelaar
S5 BIAS Voorspanningsweerstanden-schakelaar
X4 Safe torque off
34 ouT1 Safe torque off. Fabrieksaansluiting. Beide
35 ouT2 circuits moeten gesloten zijn voordat de
2) 2) 36 SGND _ |omvormer kan starten. Zie het hoofdstuk De Safe
37 IN1 torque off functie in de Hardwarehandleiding van
38 IN2 de omvormer

X10 24 V AC/DC

24V AC/DC+ in| Alleen R6...R11: Ext. 24V AC/DC ingang om de besturingsunit
3) 24 \/ AC/DC- in |in te schakelen wanneer de hoofdvoeding losgekoppeld is.

1) Aard de buitenste afscherming van de kabel over 360 graden onder de aardklem op de
aardingsplaat voor de besturingskabels.

Aangesloten met jumpers in de fabriek.
Alleen frames R6...R11 hebben de klemmen 40 en 41 voor externe 24 V AC/DC ingang.

Opmerkingen:

2)
3)
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Programmakenmerken

Overzicht

Dit hoofdstuk beschrijft enkele belangrijke functies binnen het besturingsprogramma,
hoe deze te gebruiken en hoe ze geprogrammeerd moeten worden voor bedrijf. Het
legt ook de besturingslocaties en bedrijfsmodi uit.

Lokale besturing t.o.v. externe besturing

De ACH580 heeft twee hoofdbedienplaatsen: extern en lokaal. In lokale bediening
Zijn er ook twee verschillende modi: Off en Hand.

In de Uit modus is de omvormer gestopt. In de Hand modus loopt de omvormer. De
beginreferentie in de Hand-modus wordt gekopieerd van de omvormer-referentie.

Het volgende diagram toont de toestandsveranderingen wanneer u op de Hand, Uit
of Auto knop drukt:

off i off Hand

De besturingslocatie kan ook geselecteerd worden in de PC tool.

Opmerking: Als de fout 70871 Bedieningspaneel kwijt actief is en de omvormer wordt
uitgeschakeld, verandert de modus in Auto wanneer de stroom weer wordt
ingeschakeld.
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Opmerking: Override functie heeft prioriteit op de actuele bedrijfsmodus.

Omvormer
r= -, . . — =1
| Externe besturing
e PLC
1)
e . —} 10 (= Programmeerbaj
re Logische
r I Controller) I
! = | SELLE
4 —J Interne veldbus u |
I = interface
I I
| | |
I . I | I
| | | Veldbusadapter (Fxxx) |
| Bedieningspaneel of Drive | | |
I composer PC tool (optioneel) | | |
- L o — —_ = |

) Extra in-/uitgangen kunnen worden toegevoegd door een optionele I/O-uitbreidingsmodule

(CMOD-01, CMOD-02, CHDI-01, CPTC-02 of CAIO-01) in de omvormersilot te installeren.

Lokale besturing

Wanneer de omvormer onder lokale besturing staat, worden de stuursignalen
gegeven via

» het toetsenbord van het bedieningspaneel
» een pc voorzien van Drive Composer pc-tool.

Toerental-regeling modus is beschikbaar in vector-motorbesturingsmodus;
frequentiemodus is beschikbaar wanneer scalar motorbesturingsmodus gebruikt
wordt.

Lokale besturing wordt vooral gebruikt tildens inbedrijfstelling en onderhoud. Bij
lokale besturing heeft het bedieningspaneel altijd voorrang op het externe
stuursignaal van een externe bron. Het wijzigen van de besturingslocatie naar lokaal
kan voorkomen worden door parameter 19.18 HAND/OFF blokkeren bron.

De gebruiker kan via een parameter kiezen 49.05 Communicatie-verlies actie hoe de
omvormer zal reageren op een verlies van het bedieningspaneel of pc-tool. (De
parameter heeft geen effect onder externe besturing.)
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Externe besturing

Wanneer de omvormer onder externe besturing staat, worden de stuursignalen

gegeven via

» de I/O-klemmen (digitale en analoge ingangen), of optionele 1/O-
uitbreidingsmodules

+ de veldbusinterface (via de interne-veldbus interface of een optionele
veldbusadaptermodule).

Er zijn twee externe besturingslocaties, EXT1 en EXT2, beschikbaar. De gebruiker
kan de bronnen van de start- en stop-opdrachten voor elke plaats afzonderlijk kiezen
door instellen van parameters 20.01 Ext1 opdrachten...20.10 Ext2 in3 bron. De
besturingsmodus kan voor elke plaats afzonderlijk gekozen worden, waardoor snel
overschakelen naar verschillende bedrijfsmodussen mogelijk is, bijvoorbeeld tussen
toerental- en proces PID-regeling. De keuze tussen EXT1 en EXT2 kan gemaakt
worden via elke binaire bron zoals een digitale ingang of veldbus-controlwoord
(parameter 19.11 Ext1/Ext2 selectie). De bron van de referentie kan voor elke
bedrijfsmodus afzonderlijk gekozen worden.

Communicatie-verlies functionaliteit

De communicatie-verlies functionaliteit verzekert u van een continu proces zonder
onderbrekingen. Als er communicatie-verlies optreedt, wijzigt de omvormer
automatisch de besturingslocatie van EXT1 naar EXT2. Hierdoor kan het proces
gestuurd worden door bijvoorbeeld via de PID-regeling van de omvormer. Wanneer
de oorspronkelijke besturingsplaats hersteld is, schakelt de omvormer automatisch
de besturing terug naar het communicatie-netwerk (EXT1).
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Blokdiagram: EXT1/EXT2 selectie voor toerenregeling

Ingang 1 — 22.11 Ext1 Functie
Ingang 2 — toerental ref1 Ext1 toerental
Ingang 3 —| ref1 of een wis- EXT1
kundige functie
| 1 van Ext1 toeren-
ngang 1 —- 22,12 Ext1 tal ref1 en Ext1
Ingang 2 — toerental ref2 toerental ref2
Keuze
Ingang 3 —| 22.13
Standaard =
G — EXT1
Ingang 1 — 22.18 Ext2 Functie
Ingang 2 — toerental ref1 Ext2 toerental 19.11
Ingang 3 —| ref1 of een wis- Ext1/Ext2 selectie
kundige functie
| 1 van Ext2 toeren-
ngang 1 — 22,19 Ext2 tal ref1 en Ext2 EXT2
Ingang 2 — toerental ref2 toerental ref2
Ingang 3 — 22.20
Blokdiagram: EXT1/EXT2 selectie voor frequentieregeling
Ingang 1 — 28.11 Ext1 Functie
Ingang 2 — frequentie ref1 Ext1 frequentie
Ingang 3 —| ref1 of een wis- EXT1
kundige functie
| 1 van Ext1 frequen-
ngang 1 ——28.12 Ext1 tie ref1 en Ext1
Ingang 2 — frequentie ref2 frequentie ref2 Rouze
Ingang 3 — 28.13
Standaard =
G — EXT1
Ingang 1 — 28.15 Ext2 Functie
Ingang 2 — frequentie ref1 Ext2 frequentie 19.11
Ingang 3 —| ref1 of een wis- Ext1/Ext2 selectie
kundige functie
| 1 van Ext2 frequen-
ngang 1 —- 28.16 Ext2 tie ref1 en Ext2 EXT2
Ingang 2 — frequentie ref2 frequentie ref2
Ingang 3 | 28.17

Instellingen

» Parameters 719.11 Ext1/Ext2 selectie (pagina 463); 20.01 Ext1 opdrachten...20.10
Ext2 in3 bron (pagina 464).

» Parameters 22.11 Ext1 toerental ref1...22.20 Ext2 toerental functie (pagina 485)

» Parameters 28.11 Ext1 frequentie ref1...28.17 Ext2 frequentie functie
(pagina 505).
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Bedrijfsmodussen van de omvormer
De omvormer kan werken in diverse bedrijffsmodussen met verschillende types
referentie. De modus kan gekozen worden voor elke bedienplaats (Lokaal, EXT1 en
EXT2) in parametergroep 719 Bedrijffsmodus. Een overzicht van de verschillende
referentie-types en besturingsketens is hieronder te zien.

Toerentalreferentie Frequentie referentie

Parametergroep 22 Parametergroep 28
Frequentie referentie

Toerentalref selectie
keten
Vector Scalar
motorbesturingsmodus motorbesturingsmodus

Toerentalregeling Frequentieregeling
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Configuratie en programmering van de omvormer

Het besturingsprogramma van de omvormer voert de belangrijke besturingsfuncties
uit, inclusief toerental- en frequentieregeling, omvormerlogica (start/stop), I/0,
terugkoppeling, communicatie en beveiligingsfuncties. Functies van het
besturingsprogramma worden geconfigureerd en geprogrammeerd via parameters.

Besturingsprogramma van
de omvormer

Toerentalregeling
Frequentieregeling
Omvormerlogica
I/0 interface
Veldbus interface
Beveiligingen

Configureren via standaard configuraties

Standaard configuraties zijn vooraf gedefinieerde 1/0 configuraties. Zie het hoofdstuk
Standaard I/0 configuratie (pagina 99).

Configureren via menu's

De omvormer kan geconfigureerd worden via het menu Primaire instellingen en
andere menu's op het bedieningspaneel. Ze wijzigen in feite parameters, maar ze
begeleiden u met assistenten en u hoeft de parameter-namen en -nummers niet te
weten. Zie het hoofdstuk Instellingen, I/O en diagnostiek op het bedieningspaneel
(pagina 57).

Configureren via parameters

Parameters configureren alle standaard omvormer-operaties en kunnen ingesteld
worden via

» het bedieningspaneel, zoals beschreven in het hoofdstuk Bedieningspaneel (zie
pagina 45)

» de Drive composer PC tool, zoals beschreven in Drive composer user's manual
(3AUA0000094606 [Engels]), of

» de veldbus-interface, zoals beschreven in de hoofdstukken Modbus RTU
besturing via de interne veldbus interface (EFB) (zie pagina 279) en
Veldbusbesturing via een veldbusadapter (zie pagina 355).

Alle parameterinstellingen worden automatisch opgeslagen in het permanente
geheugen van de omvormer. Als er een externe +24 V DC voeding gebruikt wordt
voor de omvormerbesturingseenheid, is het echter ten zeerste aanbevolen om
opslag af te dwingen via parameter 96.07 Par opslaan handmatig voordat u de bestu-
ringseenheid uitschakelt nadat er een parameterwijziging plaatsgevonden heeft.
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Indien nodig kunnen de standaard parameterwaarden teruggezet worden via
parameter 96.06 Parameter herstellen.

Adaptieve programmering

De gebruiker stelt de omvormer traditioneel in met behulp van parameters. De
standaard parameters bieden echter een vast aantal instellingen of een instelbereik.
Om de werking van de omvormer verder aan te kunnen passen, kan er een adaptief
programma gebouwd worden uit een set functieblokken.

De Drive Composer pc-tool (available beschikbaar) heeft een Adaptieve programme-
ring-functie met een grafische gebruikersinterface om het klantspecifieke programma
te kunnen bouwen. De functieblokken bevatten de gebruikelijke rekenfuncties en logi-
sche functies, en bijvoorbeeld ook selectie-, vergelijkings- en timer-blokken.

Fysieke ingangen, omvormerstatus-informatie, actuele waarden, constanten en para-
meters kunnen gebruikt worden als ingangen van het programma. De uitgang van het
programma kan bijvoorbeeld gebruikt worden als startsignaal, externe gebeurtenis of
referentie, of kan aangesloten worden op de uitgangen van de omvormer. Zie de
tabel hieronder voor een lijst met de beschikbare ingangen en uitgangen.

Indien u de uitgang van het adaptieve programma aansluit op een selectie-parameter
die een pointer-parameter is, zal de selectie-parameter tegen schrijven beveiligd zijn.

Voorbeeld:

Indien parameter 31.01 Ext gebeurtenis 1 bron aangesloten is op een blok-uitgang
van het adaptieve programma, wordt de parameter-waarde getoond als Adaptief
programma op een bedieningspaneel of PC tool. De parameter is schrijf-beveiligd
(= de selectie kan niet gewijzigd worden).

De status van het adaptieve programma wordt getoond door parameter 07.30
Adaptief programma status.. Het adaptieve programma kan uitgeschakeld worden
door 96.70 Blokk adaptief programma.

Voor aanvullende informatie zie de Adaptive programming application guide
(3AXD50000028574 [Engels]).

Beschikbare ingangen voor het adaptieve programma
Ingang |Bron

/0

DI1 10.02 DI vertraagde status, bit 0
DI2 10.02 DI vertraagde status, bit 1
DI3 10.02 DI vertraagde status, bit 2
Di4 10.02 DI vertraagde status, bit 3
DI5 10.02 DI vertraagde status, bit 4
Di6 10.02 DI vertraagde status, bit 5
Al1 12.11 Al1 actuele waarde

Al2 12.21 Al2 actuele waarde
Actuele signalen

Motor toerental 01.01 Gebruikte motortoerental
Uitgangsfrequentie 01.06 Uitgangsfrequentie
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Beschikbare ingangen voor het adaptieve programma

Ingang Bron

Motorstroom 01.07 Motorstroom

Motorkoppel 01.10 Motorkoppel

Motoras vermogen 01.17 Motoras vermogen
Status

Vrijgegeven 06.16 Omv statuswoord 1, bit 0
Verhinderd 06.16 Omv statuswoord 1, bit 1
Gereed om te starten 06.16 Omv statuswoord 1, bit 3
Uitgeschakeld 06.11 Hoofdstatuswoord, bit 3
Op setpoint 06.11 Hoofdstatuswoord, bit 8
Begrenzend 06.16 Omv statuswoord 1, bit 7
Ext1 actief 06.16 Omv statuswoord 1, bit 10
Ext2 actief 06.16 Omv statuswoord 1, bit 11

Data-opslag

Data-opslag 1 real32

47.01 Data-opslag 1 real32

Data-opslag 2 real32

47.02 Data-opslag 2 real32

Data-opslag 3 real32

47.03 Data-opslag 3 real32

Data-opslag 4 real32

47.04 Data-opslag 4 real32

Beschikbare uitgangen voor het adaptieve programma

Uitgang Doel

/0

RO1 10.24 RO1 bron

RO2 10.27 RO2 bron

RO3 10.30 RO3 bron

AO1 13.12 AO1 bron

AO2 13.22 AO2 bron
Start-besturing

Ext1/Ext2 selectie 19.11 Ext1/Ext2 selectie

Ext1 in1 opdracht

20.03 Ext1 in1 bron

Ext1 in2 opdracht

20.04 Ext1in2 bron

Ext1 in3 opdracht

20.05 Ext1in3 bron

Ext2 in1 opdracht

20.08 Ext2 in1 bron

Ext2 in2 opdracht

20.09 Ext2 in2 bron

Ext2 in3 opdracht

20.10 Ext2 in3 bron

Fout reset

31.11 Fout reset selectie

Toerentalregeling

Ext1 toerentalreferentie

22.11 Ext1 toerental ref1

Toerental proport versterking

25.02 Toerental proport versterking

Toerental integratietijd

25.03 Toerental integratietijd

Acceleratietijd 1

23.12 Acceleratietijd 1

Deceleratietijd 1

23.13 Deceleratietijd 1

Frequentieregeling

Ext1 frequentiereferentie.

28.11 Ext1 frequentie ref1

Limiet functie

Minimum koppel 2

30.21 Min koppel 2 bron

Maximum koppel 2

30.22 Max koppel 2 bron

Gebeurtenissen

Ext gebeurtenis 1

31.01 Ext gebeurtenis 1 bron

Ext gebeurtenis 2

31.03 Ext gebeurtenis 2 bron
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Beschikbare uitgangen voor het adaptieve programma

Uitgang

Doel

Ext gebeurtenis 3

31.05 Ext gebeurtenis 3 bron

Ext gebeurtenis 4

31.07 Ext gebeurtenis 4 bron

Ext gebeurtenis 5

31.09 Ext gebeurtenis 5 bron

Data-opslag

Data-opslag 1 real32

47.01 Data-opslag 1 real32

Data-opslag 2 real32

47.02 Data-opslag 2 real32

Data-opslag 3 real32

47.03 Data-opslag 3 real32

Data-opslag 4 real32

47.04 Data-opslag 4 real32

Proces PID

Set 1 setpoint 1

40.16 Set 1 setpoint 1 bron

Set 1 setpoint 2

40.17 Set 1 setpoint 2 bron

Set 1 feedback 1

40.08 Set 1 terugkop 1 bron

Set 1 feedback 2

40.09 Set 1 terugkop 2 bron

Set 1 versterking

40.32 Set 1 versterking

Set 1 integratietijd

40.33 Set 1 integratietijd

40.49 Set 1 tracking modus
40.50 Set 1 tracking ref selectie

Set 1 tracking modus
Set 1 tracking referentie

Fout en hulpcode formats van adaptieve programma

Het format van de hulpcode:

[Bits 24-31: Status nummer | Bits 16-23: blok nummer | Bits 0-15: foutcode |

Als het status nummer nul is, maar het blok nummer een waarde heeft, is de fout
gerelateerd aan een functie-blok in het basisprogramma. Als zowel status nummer en
blok nummer nul zijn, is de fout een algemene fout die niet gerelateerd is aan een
specifiek blok.

Zie fout 64A6 Adaptief programma op pagina 265.

Sequentieel programma

Een adaptief programma kan delen van basisprogramma en sequentieel programma
bevatten. Basisprogramma loopt continu wanneer adaptief programma in
bedrijfsmodus is. De functionaliteit van het basisprogramma wordt geprogrammeerd
met functieblokken en systeem-ingangen en -uitgangen.

Sequentieel programma is een status machine. Dit betekent dat slechts één status
van het sequentieel programma tegelijkertijd loopt. U kunt een sequentieel
programma maken door statussen toe te voegen en de status-programma’s te
programmeren met behulp van dezelfde programma-elementen als in het
basisprogramma. U kunt status-overgangen programmeren door status-overgang-
uitgangen toe te voegen aan de status-programma's. De status-overgang regels
worden geprogrammeerd met behulp van functieblokken.

Het nummer van de actieve status van het sequentieel programma wordt getoond
door parameter 07.31 AP volgorde status.
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Besturings-interfaces

Programmeerbare analoge ingangen

De besturingsunit heeft twee programmeerbare analoge ingangen. Elk van de
ingangen kan onafhankelijk ingesteld worden als een spannings- (0/2...10 V) of
stroom- (0/4...20 mA) ingang via parameters. Elke ingang kan worden gefilterd,
geinverteerd en geschaald.

Instellingen

» Parametergroep 12 Standaard Al (pagina 426).

Programmeerbare analoge uitgangen

De besturingsunit heeft twee analoge stroomuitgangen (0...20 mA). Analoge uitgang
1 kan ingesteld worden als een spannings- (0/2...10 V) of stroom-(0/4...20 mA)
uitgang met een parameter. Analoge uitgang 2 gebruikt altijd stroom. Elke uitgang
kan worden gefilterd, geinverteerd en geschaald.

Instellingen
+ Parametergroep 13 Standaard AO (pagina 431).

Programmeerbare digitale ingangen en uitgangen
De besturingsunit heeft zes digitale ingangen.
Digitale ingang DI5 kan gebruikt worden als een frequentie-ingang.
Digitale ingang DI6 kan gebruikt worden als een thermistor-ingang.

Zes digitale ingangen kunnen toegevoegd worden door gebruik te maken van een
CHDI-01 115/230 V digitale ingang uitbreidingsmodule en één digitale uitgang door
gebruik te maken van een CMOD-01 multifunctie-uitbreidingsmodule.

Instellingen

» Parametergroepen 10 Standaard DI, RO (pagina 414) en 11 Standaard DIO, Fl,

FO (pagina 424).
Programmeerbare frequentie-ingang en uitgang
Digitale ingang DI5 kan geconfigureerd worden als een frequentie-ingang.

Een frequentie-uitgang kan geimplementeerd worden met een CMOD-01
multifunctie-uitbreidingsmodule.

Instellingen

» Parametergroepen 10 Standaard DI, RO (pagina 414) en 11 Standaard DIO, FI,
FO (pagina 424).
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Programmeerbare relaisuitgangen

De besturingsunit heeft drie relaisuitgangen. Het signaal dat moet worden
aangegeven door de uitgangen kan geselecteerd worden door parameters.

Er kunnen twee relaisuitgangen toegevoegd worden door gebruik te maken van een
CMOD-01 multifunctie-uitbreidingsmodule of een CHDI-01 115/230 V digitale ingang-
uitbreidingsmodule.

Instellingen

+ Parametergroep 710 Standaard DI, RO (pagina 414).

Programmeerbare 1/O-uitbreidingen

Ingangen en uitgangen kunnen worden toegevoegd met behulp van een CMOD-01 of
CMOD-02 multifunctionele uitbreidingsmodule, een CHDI-01 115/230 V digitale ingang
uitbreidingsmodule, of een CAIO-01 analoge in- en uitgang uitbreidingsmodule. De
module wordt gemonteerd in optieslot 2 van de besturingsunit.

De onderstaande tabel toont het aantal I/O's op de besturingseenheid en de
optionele CMOD-01, CMOD-02, CHDI-01, en CAIO-01 modules.

Digitale Digitale Analoge Analoge -

. . . . Relaisuitgan-
Plaats ingangen uitgangen | ingangen | uitgangen en (RO)

(DI) (DO) (Al) (AO) 9
Besturingsunit 6 - 2 2 3
CMOD-01 - 1 - - 2
CMOD-02 - - - - 1 (niet-configu-
reerbaar)

CHDI-01 6 (115/230 V) - - - 2
CAIO-01 - - 3 2 -

De I/O-uitbreidingsmodule kan geactiveerd en geconfigureerd worden via
parametergroep 15.

De CMOD-02 biedt, naast een relaisuitgang (niet-configureerbaar), een +24VDC/AC
ingang en een thermistor ingang.

CAIO-01 analoge ingangen zijn bipolair terwijl analoge uitgangen unipolair zijn.

Opmerking: De configuratie-parametergroep bevat parameters die de waarden
tonen van de ingangen op de uitbreidingsmodule. Deze parameters vormen de enige
manier om de ingangen op een |/O-uitbreidingsmodule te gebruiken als
signaalbronnen. Om op een ingang aan te sluiten: kies de instelling Overig in de
bronkeuze-parameter, specificeer vervolgens de betreffende waarde-parameter (en
bit, voor digitale signalen) in groep 15.

Opmerking: Met de CHDI, kunt u tot zes extra digitale ingangen gebruiken. De CHDI
heeft op geen enkele manier invloed op de vaste digitale ingangen op de stuurkaart.
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Let op! Als in parameter 15.01 (Uitbreidingsmodule type) een willekeurige
uitbreidings-lI0-module is aangesloten/geselecteerd, zijn in groep 15 alleen de
bijpehorende moduleparameters zichtbaar.

Instellingen

» Parametergroep 15 I/O uitbreidingsmodule (pagina 438).15 I/O
uitbreidingsmodule (pagina 438)

Besturing via een veldbus

De omvormer kan op meerdere verschillende automatiseringssystemen aangesloten
worden via de veldbus-interfaces. Zie de hoofdstukken Modbus RTU besturing via de
interne veldbus interface (EFB) (blz. 279) en Veldbusbesturing via een
veldbusadapter (blz. 355).

Instellingen

» Parametergroepen 50 Veldbus adapter (FBA) (bladzijde 604), 51 FBA A
instellingen (bladzijde 609), 52 FBA A data in (bladzijde 610), en 53 FBA A data
uit (bladzijde 6171) en 58 Interne veldbus (bladzijde 677)

Sturing van een lijnvoedingseenheid (LSU)

Overzicht
Deze functie wordt alleen ondersteund voor ACH580-31 en ACH580-34 omvormers.

ACH580-31 en ACH580-34 omvormers bestaan uit één lijnvoedingseenheid (LSU)
en één invertereenheid (INU).(INU). De besturingseenheid van de voedingseenheid
en de invertereenheid zijn verbonden door een interne communicatiebus.

(QCU) Besturingsunit (CCU) Besturingsunit

De voedingsunit kan bestuurd worden via de inverter-unit. De inverterunit kan bijvoor-
beeld een controlwoord en referenties naar de voedingsunit sturen, waardoor beide
units gestuurd kunnen worden vanaf de interfaces van één besturingsprogramma.

Het is mogelijk om van de omvormer een DC-spannings- en/of reactief-
vermogensreferentie naar de voedingseenheid te sturen (als er voldoende capaciteit
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is) vanuit de inverterparametergroep 94 LSU regeling. Een voedingseenheid zal ook
actuele signalen sturen naar de invertereenheid, die te zien zijn in parametergroep 01
Actuele waarden.

LSU Override

Wanneer Override in de omvormer geactiveerd is, wordt het ook in de
voedingseenheid geactiveerd en blijft het actief totdat het gedeactiveerd wordt.

Als er een storing optreedt in de voedingseenheid, probeert deze de storing
automatisch te resetten. Indien de fout niet binnen 30 s gereset kan worden, start
de voedingsunit opnieuw op en vervolgt bedrijf als de fout niet actief is. Als er een
permanente fout, d.w.z. een fout die niet kan worden gereset, optreedt in de
voedingseenheid, wordt deze onmiddellijk opnieuw opgestart. Als de fout blijft
bestaan, start de voedingseenheid elke 30 seconden opnieuw op totdat de fout
verdwijnt.

Storingen in de voedingseenheid tijdens Override worden opgeslagen in de Override
foutenlogboeken (zie parametergroep 70 Override).

Als Override actief is in de voedingseenheid wanneer de communicatie tussen de
omvormer en de voedingseenheden wordt verbroken, start de voedingseenheid
opnieuw op en blijft, indien mogelijk, in bedrijf totdat deze een deactiverings- of
stopcommando van de omvormer krijgt.

Instellingen
» Parameters in groepen:
» 01 Actuele waarden (pagina 393): 01.102...01.164
* 05 Diagnostiek (pagina 400): 05.111...05.121
» 06 Control- en statuswoorden (pagina 403): 06.36...06.39, 06.116...06.118
» 07 Systeem info (pagina 412): 07.106...07.107
* 30 Limieten (pagina 574): 30.101...30.149
» 31 Fout functies (pagina 525): 31.120...31.121
* 96 Systeem (pagina 672): 96.108 LSU stuurkaart boot.

» Parametergroepen 60 DDCS communicatie (pagina 621), 61 D2D en DDCS
verzend data (pagina 621) en 62 D2D en DDCS ontvang data (pagina 6217).

« Parametergroep 70 Override (pagina 622).
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Pomp- en ventilatorregeling (PFC)

Opmerking: ABB beveelt aan om de instructies van de pompfabrikant te lezen voor
optimale prestaties.

Intelligente pompregeling (IPC)

Multipomp/ventilatorsystemen bestaan uit meerdere pompen of ventilatoren, die elk
aangesloten zijn op een afzonderlijke omvormer. Deze opstelling maakt een hoge
flexibiliteit mogelijk in lastverdeling, afstelling van de bedrijfstijd tussen de pompen of
ventilatoren en zorgen dat elke pomp of ventilator optimaal loopt. Indien de actieve
pompen of ventilatoren niet aan de vraag kunnen voldoen, start het systeem
automatisch pompen of ventilatoren een voor een. Als de vraag afneemt, stopt het
systeem automatisch een voor een de pompen of ventilatoren, zodat de resterende
pompen of ventilatoren met een optimaal rendement blijven draaien.

Het IPC-systeem verhoogt in eerste instantie de snelheid van de eerste, of
hoofdpomp. Als dit niet voldoende is, start de IPC achteropkomende pomp(en) in
volgorde om aan de procesvraag te voldoen. Onder het starten van een nieuwe
pomp wordt het toerental van de reeds lopende pomp gereduceerd om een soepele
vloeistofstroom mogelijk te maken.

De volgorde van de gebruikte pompen of ventilatoren kan zodanig gedefinieerd
worden dat ze de bedrijfstijd beter verdelen (pompen of ventilatoren die het minst
gelopen hebben starten eerst) of kan ingesteld worden volgens de rendementsklasse
van elke pomp of ventilator (bijvoorbeeld, pompen of ventilatoren met hoog
rendement worden in eerste instantie gebruikt).

Opmerking: De node-nummers van de omvormers moeten opeenvolgend zijn,
beginnend bij 1.

Multipomp/ventilator systemen bereiken een hoog niveau van up-tijd en
betrouwbaarheid; als één pomp of ventilator defect is of onderhoud vereist, kunnen
andere pompen of ventilatoren bedrijf overnemen. Rendement, continu bedrijf en
eenvoudig onderhoud zijn redenen waarom multipomp/vent systemen in een scala
aan verschillende applicaties in de HVAC- en afvalwaterindustrie.

In het IPC-systeem treedt op een gegeven moment één omvormer op als master en u
kunt tot zeven follower-omvormers gebruiken. Met een moving master-strategie kan
elk van de omvormers in het team worden geselecteerd om als master in aanmerking
te komen. De masteromvormer regelt het hele multipompsysteem en heeft de
volgende taken:

» activeren en deactiveren van de follower-omvormers

* regelen van het toerental van het systeem met zijn interne PID-loop regeling
volgens een intern setpoint

» verwerken van de I/O-signalen (setpoint en feedback signalen).

Het IPC-systeem kan ingeschakeld worden via de primaire instellingen of parameter
76.21 Multipomp configuratie.
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In een IPC-systeem, communiceren de omvormers via inverter-to-inverter link op
interne veldbus. Elke omvormer in het systeem heeft een run commando nodig om
de IPC logica te laten functioneren en de omvormer te gebruiken indien nodig.
Standaard gebeurt dit in Auto-modus door DI1 te gebruiken. Let op dat de instellingen
voor het setpoint en de actuele waarde niet worden gekopieerd via de inverter-naar-
inverter link. Deze signalen moeten extern naar elke omvormer worden gezonden om
een redundant systeem te garanderen.

Besturingsdata + Omvormerstatus

| V V \
EFB EFB EFB EFB

AA M. )

(] [ I [

DI - 1 —|— & - —|— & L -t - — - . 4
I | | I

Al2 S Ll — L - — = 14— - — — ¢- — 4

Omvormer 1 Omvormer 2  Omvormer 3 Omvormer 8

Starten van het IPC-systeem

Het IPC-systeem start bedrijf wanneer de omvormer een startcommando ontvangt
vanaf externe besturingslocatie EXT2 (parameter 20.08 Ext2 in1 bron). Het
startcommando geeft aan dat de pomp beschikbaar is voor het IPC-systeem. Het
systeem stuurt echter het feitelijke startcommando naar de follower-omvormers
gebaseerd op de vereiste uitgang van het systeem.

Indien alle omvormers in het systeem tegelijkertijd een startcommando ontvangen,
dan zal standaard de omvormer met de laagste runtime starten als de
masteromvormer. Zie parameter 76.22 Multipomp node nummer. \Voor een optimale
energetische werking kunt u de PID-slaapfunctie combineren met het IPC-
systeem.Zie voor informatie over PID-slaapfunctie Slaap- en boostfuncties voor PID-
regeling (pagina 167).

Opmerking: Het IPC-systeem is uitgeschakeld op externe besturingslocatie EXT1.
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Soepele pompovergangen

Onderstaande afbeelding toont de soepele pompovergangen met verschillende
hellingtijden.

\ Frequentie (Hz) Proces PID-uitgang van de
huidige master

Startniveau

Normale
helling

IPC gelijk-
matige ac-
cel.tijd
(76.62)

Starttoe-
rental
(40.01)

oy

Tifd (1)

-
Start-  Magnetisatie-
vertra- - vertraging
ging
(76.55)

Het timing-diagram van Soepele pompovergangen toont de pompstart-stappen. In dit
geval heeft de proces PID-uitgang van de huidige master het startniveau
(76.30...76.32).

1. Het IPC-systeem start een nieuwe pomp nadat de startvertragingstijd (76.55
Startvertraging) verstreken is.

Nadat de motor gemagnetiseerd is en begint te draaien,

zal de nieuwe pomp accelereren naar de master langs IPC soepele hellingtijd
gedefinieerd met parameter 76.62 IPC gelijkmatige accel.tijd.

2. Wanneer een nieuwe pomp aan het accelereren is, decelereren de andere
pompen om de stabiele uitgang van het systeem te houden, getoond als Normale
helling in het diagram.

3. Nadat de nieuwe pomp het toerental van de huidige master-pomp bereikt, wordt
de nieuwe pomp de nieuwe master.

4. De nieuwe master en alle overige pompen zullen het toerental van de
masteromvormer gaan volgen, gedefinieerd door de proces PID van de
masteromvormer.
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Pompprioriteiten

De pompen worden geprioriteerd gebaseerd op energie-efficiéntie en procesvraag.
* Hoog — meer energie-efficiénte pompen

* Normaal- minder energie-efficiénte pompen

« Laag — pompen die niet lopen tenzij het proces het vraagt

U kunt de pompprioriteit selecteren met parameter 76.77 Pomp prioriteit. Het IPC-
systeem prefereert pompen met hoge prioriteit boven pompen met normale en lage
prioriteit. U kunt de tijd begrenzen met parameter 76.76 Max stationaire tijd, zodat
zelfs de pompen met lage prioriteit vaak lopen om ze in operationele conditie te

houden. Drukbehoudpompen (jockeypompen) moeten afzonderlijk worden geregeld
om de nodige controle te bieden.

Master- follower wijzigingsprincipe

1. De master regelt het proces totdat de follower het setpoint bereikt heeft. Er is
geen master follower wijziging als het setpoint niet bereikt wordt.
2. Max stationaire tijd wordt gevolgd (indien ingesteld).

Dit heeft hoge prioriteit omdat het er voor zorgt dat de pomp in goede conditie
blijft en niet buiten bedrijf blijft.

3. Na controle van de max stationaire tijd, worden de pompprioriteiten gevolgd.
Dit zorgt er voor dat de pompen met hoge prioriteit het vaakst in bedrijf zijn.

4. Indien geen van de bovenstaande voorwaarden ingesteld zijn, probeert het
systeem de bedrijfstijd eerlijk te verdelen tussen alle pompen.

Automatische parametersynchronisatie

Automatische parametersynchronisatie functie vermindert het aantal
configuratiestappen in het IPC-systeem.

De gesynchroniseerde parametergroepen worden geselecteerd met parameter
76.102 IPC synchronisatie-instell. Daarnaast zijn er enkele omvormer-afthankelijke
parameters die niet gesynchroniseerd worden, zoals 76.22 Multipomp node nummer.
Om synchronisatie van een parametergroep tussen twee of meer omvormers
mogelijk te maken, moet groepssynchronisatie ingeschakeld zijn in alle omvormers.

Het synchronisatieproces gebruikt twee mechanismen om er zeker van te zijn dat de
parametergroepen gesynchroniseerd zijn. Wanneer een parameterwaarde in een
omvormer gewijzigd wordt, zendt het de gewijzigde parameterwaarde naar inverter-
to-inverter (121) link. Vanaf de inverter-to-inverter (12I) link lezen alle omvormers die
synchronisatie ingeschakeld hebben, de waarde en stellen hun eigen
parameterwaarde in.

Daarnaast zendt de omvormer de groep CRC (cyclische redundantie check)
periodiek naar de inverter-to-inverter (121) link met daarbij het tijdsstempel van de
laatste bewerkingstijd van de groep. Uit deze informatie kunnen de omvormers
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concluderen of de groep gesynchroniseerd is en welke omvormer de laatste
parameterwaarden heeft. Als er een CRC mismatch is, verzoeken de omvormers de
parameterwaarden van de parametergroep en van de omvormer met de nieuwste
waarden.

U kunt wijzigingen in de omvormerconfiguratie bewaken met Parameter checksum
berekening, zie sectie Parameter checksum berekening op pagina 233.

IPC master auto-change

Een IPC-systeem bestaat uit meerdere pompen (omvormers), maar heeft slechts één
actieve hoofdpomp. De masterpomp bestuurt het IPC-systeem door de volgpompen
te starten en te stoppen wanneer dat nodig is, en door de referentie naar alle
volgpompen over het IPC-netwerk te sturen.

Gewoonlijk is de pomp die het eerst werd gestart, de eerste actieve master. Als
meerdere omvormers tegelijk worden gestart, wordt de pomp met het kleinste node-
nummer de actieve master. De auto-change functie wordt gebruikt om deze master
status op het IPC-systeem over te dragen aan de volgende pomp in de
gespecificeerde volgorde. Op die manier zal de auto-change ook de startvolgorde
van de volgpompen beinvioeden.

Opmerking: De node-nummers van de omvormers moeten opeenvolgend zijn,
beginnend bij 1.

Auto-change kan op verschillende manieren in gang worden gezet. De Trigger wordt
geselecteerd met parameter 76.70 PFC Auto-change. Deze triggers omvatten
digitale ingangen, getimede functies, vaste tijdsintervallen, wanneer alle pompen zijn
gestopt of wanneer de slijtagelogica bepaalt dat het tijd is om de master te
vervangen. Zelfs wanneer deze trigger actief is, moet de PID-feedback op het setpunt
zijn en moet het pomptoerental lager zijn dan de parameter 76.73 Autochange niveau
voordat auto-change kan plaatsvinden.

Indien auto-change om bovenstaande redenen niet mogelijk is, zal het systeem het
verzoek onthouden en auto-change uitvoeren wanneer aan alle vereisten is voldaan.

Auto-change kan gebeuren met twee mogelijke volgordes: met gelijkmatige slijtage of
vaste volgorde.

Voor IPC, de standaardwaarde voor parameter 76.70 PFC Auto-change is
Gelijkmatige slijtage.Als de parameterwaarde Niet geselecteerd of Geselecteerd is,
zal het systeem automatisch kiezen Gelijkmatige slijtage.

Als de 76.70 PFC Auto-change waarde anders is dan Niet geselecteerd,
Geselecteerd of Gelijkmatige slijtage, wordt de vaste reeks gebruikt. De vaste
intervaltijd kan worden opgegeven met parameter 76.71 PFC auto-change interval.

Gelijkmatige slijtage is de standaardwaarde na het selecteren van IPC-configuratie.

Bij gelijkmatige slijtage wordt de mastertoestand overgedragen op een volgpomp die
aan de nodige eisen voldoet. Deze eisen omvatten (van de hoogste naar de laagste
prioriteit):
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* maximum stationaire tijd (parameter 76.76)

* pompprioriteit (parameter 76.77)

* maximum slijtage onbalans (parameter 76.72)
* bedrijfstijd (parameters 77.10...77.18)

* node-nummer (parameter 76.22).

Vaste sequentie brengt de master status over naar het volgende node nummer.
Bijvoorbeeld, als pomp 1 de master is en de startvolgorde is 1-2-3-4, dan zal na auto-
change pomp 2 de master zijn en wordt de startvolgorde 2-3-4-1. Als de volgende
hoofdpomp niet draait wanneer auto-change wordt geactiveerd, zal deze worden
gestart en zal de status van hoofdpomp aan die pomp worden overgedragen als de
pomp klaar is met opstarten.

Merk op dat auto-change in vaste volgorde vereist dat één pomp kan worden gestart
of dat alle pompen (het aantal pompen is gelijk aan het maximum aantal pompen)
draaien voordat auto-change kan worden uitgevoerd. Als u bijvoorbeeld 8 pompen
hebt en het maximum is ingesteld op 3, en er zijn 3 pompen in bedrijf, dan zal de
auto-change pas plaatsvinden wanneer de derde pomp is gestopt, omdat anders de
startvolgorde niet correct zou zijn (het is niet mogelijk het maximumaantal pompen te
overschrijden). In dit voorbeeld echter, als het maximum is ingesteld op 8 en alle 8
pompen draaien, zal auto-change worden uitgevoerd.

Als u niet wilt dat een bepaalde pomp een master is (bijvoorbeeld als op de pomp
geen procesfeedback is aangesloten), zet u de parameter 76.23 Master inschakelen
voor die pomp op False. Op die manier wordt de pomp omzeild bij de overdracht van
de mastertoestand tijdens de auto-change.

De parameter master enable kan ook worden verbonden met andere bitbronnen,
bijvoorbeeld bewaking, om te voorkomen dat de pomp een master is nadat een
bepaalde gebeurtenis heeft plaatsgevonden (als bijvoorbeeld Al was verbroken).

Als de draaiende master zijn vermogen verliest om de master te zijn, probeert het
systeem zo snel mogelijk hiervan te herstellen door de nieuwe master te kiezen en zo
nodig nieuwe pompen te starten.

Het IPC-systeem communiceert via de met de EFB verbonden [2l-bus door
referentie, status, bedrijfstijd en andere systeeminformatie tussen de pompen te
verzenden. Als er een communicatieverlies optreedt tussen pompen bij gebruik van
een vaste volgorde, wordt de pomp met het laagste node-nummer de nieuwe master
voor een netwerksegment dat nog geen actieve master had. Bij gelijkmatige slijtage
is de volgende master selectie gebaseerd op de gelijkmatige slijtage logica. Wanneer
pompen weer met elkaar kunnen communiceren, blijft de masterpomp met het
laagste node-nummer de master, terwijl de actieve master uit het andere
netwerksegment na enige vertraging de masterstatus vrijgeeft.

Als een pomp geen andere pompen ziet, wacht hij tot de in de parameter 40.33 Set 1
integratietijd ingestelde tijd voordat hij begint te pompen. Als het systeem op setpoint
is wanneer de tijd is verstreken, zal de enkele pomp niet starten om het systeem niet
te hinderen.
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Instellingen
« Parametergroep 76 Multipomp configuratie (pagina 635)
» Parametergroep 77 Multipomp onderhoud en monitoring (pagina 647).
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Applicatievoorbeeld: IPC-systeem met drie omvormers en drie
pompen

In dit voorbeeld zijn drie omvormers en drie pompen verbonden om samen te
werken. Het voorbeeld simuleert hoe de druksensor het systeem regelt. De externe
druksensor moet aangesloten worden op het systeem en zal de informatie naar de
omvormer sturen, die de werking van de pomp en van de follower-omvormers regelt.

De individuele pompen kunnen in hand-modus (lokale besturing) worden getest
waardoor het toerental ingesteld kan worden vanaf het bedieningspaneel. De
omvormer kan gestart en gestopt worden met de hand- en off-knoppen op het
bedieningspaneel.

Voor de werking van het IPC-systeem moet het systeem in de automatische modus
(afstandsbediening) en met PID gesloten regelkring worden bediend. Het PID-
setpoint is ingesteld als constant setpoint en de druktransmitter die als
procesfeedback wordt gebruikt, is aangesloten op analoge ingang 2.

Om het systeem te starten worden de volgende digitale ingangen worden gebruikt:
DI1 Inschakelen start van het systeem (Start / Stop) en DI4 Start interlock (droge-
pomp sensoraansluiting).

Opmerkingen:

« Als niet voldaan is aan een toelating of vergrendeling (zie parameters 20.40 Run
permissie ... 20.44 Startvergrendeling 4) zal de omvormer niet mogen draaien.

+ |PC-systeem vereist dat alle omvormers geprogrammeerd zijn met dezelfde firm-
wareversie. Omvormers met een andere firmwareversie dan de master genereren
een |IPC-versie mismatch waarschuwing omdat de interne checksum niet klopt.

Bedradingsschema

naalsplitter

Druktrans- 4 MA...
mitter 0 m

Omvormer 2 Omvormer 3

Omvormer 1

oy
DGND
Dcom

Afdichting-lek- Geintegreerde veldbus
sensor 29 Br

30 Ae

31 DGND
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Opmerking: Als een stroomsignaal gebruikt wordt, gebruik dan een signaalsplitter
om het sensorsignaal aan te sluiten op alle omvormers die de master-rol aan kunnen
nemen.

Spanningssignaal kan ook gebruikt worden voor sensor feedback. Dit maakt
serieschakeling van het sensorsignaal mogelijk. De afstand moet een overweging
zijn voor het signaaltype.

Stappen in het kort — Programmering samenvatting

Start alle drie omvormers normaal op (zie sectie Instructies voor het opstarten van de
omvormer op pagina 26).

Configureer IPC in de eerste omvormer

Door het instellen van de eerste omvormer kunt u de omvormerparameters van het
station repliceren met behulp van de synchronisatiefunctie Selecteer Gedeelde
instellingen hieronder. Dit versnelt het inbedrijfstellingsproces en helpt fouten te
voorkomen.

Men u> Primaire instellingen > Pompeigenschappen

+ Selecteer Multipomp regeling
» Selecteer en bewerk Pomp modus: Intelligente pompregeling (IPC)
* Druk op Volgende

* Bewerk Node nummer: (Dit nummer moet uniek zijn voor elke omvormer in
het IPC-systeem. In dit voorbeeld gebruiken we 1 voor de eerste omvormer, 2
voor de tweede omvormer en 3 voor de derde omvormer.)

* Druk op Volgende
» Selecteer Instellingen voor deze pomp

*  Bewerk Omvormernaam: (Houd de standaard naam of geef een unieke
naam.)

» Bewerk Node nummer: (Voor Node nummer in als u dit hierboven nog niet
gedaan heeft.)

» Selecteer ¥l Kan master zijn. (In dit voorbeeld kunnen alle drie de
omvormers master zijn. Redundant bedrijf vereist een wisselende master.
Indien dit niet geselecteerd is, kan de omvormer alleen als follower optreden.)

* Bewerk Geef voorkeur aan deze pomp: Medium. (De pompen kunnen
geprioriteerd worden gebaseerd op energie-efficiéntie en procesvraag: Hoog -
meer energie-efficiénte pompen, Medium - minder energie-efficiénte pompen,
Laag - pompen die niet lopen tenzij het proces dat vraagt. Aanbevolen wordt
om vergelijkbare pompen te gebruiken in booster applicaties.)

* Druk op Terug

+ Selecteer Gedeelde instellingen

+ Selecteer Synchronisatie instellingen
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Bewerk Wilt u synchronisatie van instellingen met andere omvormers
toestaan?: Ja. (Synchronisatie zal een aanzienlijke hoeveelheid tijd
besparen voor de totale systeemconfiguratie. Het zorgt er ook voor dat
waarden binnen geselecteerde parametergroepen gelijk zijn en
gekopieerd worden volgens de laatst gewijzigde parameter.)

Druk op Volgende

Bewerk Selecteer instellingen om te kopiéren tussen alle omvormers:
Selecteer V] Al instellingen

Selecteer V] PID-instellingen

Selecteer V1 IPC gedeelde instellingen

Druk op Volgende

Bewerk Totale aantal pompen: 3

Bewerk Draai altijd minstens:1 pomp

Bewerk Nooit meer dan: 3 pompen(Deze drie stukken informatie worden
gesynchroniseerd over de inverter-to-inverter link tussen alle omvormers.)

Selecteer Start/stop toerentallen(Definieer wanneer een pomp gestart of
gestopt moet worden door het systeem om aan de vraag te voldoen, de doel-
druk handhaven. Voorbeeld waarden:

Bewerk Start 2e pomp bij: 48 Hz
Bewerk Start 3e pomp bij: 48 Hz
Bewerk Start 4e pomp bij: 25 Hz
Bewerk Stop 2e pomp bij: 25 Hz

Indien de eerste pomp de druk niet kan handhaven en 48 Hz overschrijdt,
wordt de tweede pomp geactiveerd. Als de vraag nog steeds stijgt en
beide pompen 48 Hz overschrijden, wordt de derde pomp geactiveerd.

Als de vraag afneemt en de drie geactiveerde pompen onder 25 Hz dalen,
wordt de derde pomp gedeactiveerd. Als de vraag nog te laag is en de
twee overgebleven pompen onder 25 Hz dalen, wordt de tweede pomp
gedeactiveerd.

Deze waarden moeten gedefinieerd worden volgens het systeem. In veel
applicaties vallen de start en stop toerentallen binnen een nauw bereik,
bijvoorbeeld, 25... 30 Hz 40...45 Hz.

Druk op Terug

Selecteer Soepele overgang

Bewerk Negeer vraag-pieken onder: 2,00 s (De piektijd beschrijft hoe
lang de uitgangsfrequentie de instelling van het startpunt Hz moet over-
schrijden, in dit geval 48 Hz, totdat de IPC de volgende omvormer start).

Bewerk Negeer vraag-dips onder: 3,00 s (De dip-tijd beschrijft hoe lang
de frequentie lager dan 25 Hz moet blijven voordat de IPC één omvormer
stopt.) Dit maakt het IPC-gedrag gelijkmatiger en vermijdt onnodige starts
en stops van de omvormers.)
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* Druk op Terug

» Selecteer Auto-change. Deze functie zorgt er voor dat de bedrijfstijd van alle
omvormers in het systeem gelijk verdeeld is.

* Bewerk Maximum slijtage onbalans: 712 h. (Dit specificeert het maximum
verschil in bedrijfstijd tussen de omvormers in een IPC-systeem.)

* Bewerk Maximum stationaire tijd: 0,0 h. (Dit zorgt er voor dat de pomp
regelmatig gebruikt wordt. Dit beschermt met name pompen met lage
prioriteit tegen pompblokkades. Waarde 0,0 h blokkeert de parameter.)

* Bewerk Auto-change alleen onder: 700%. (Dit specificeert het maximum
tempo waarin pompwijziging toegestaan is. Waarde 100% staat
pompwijziging toe telkens wanneer dat nodig is.)

* Druk op Terug
» Selecteer PID-regeling (Secundaire referentie, EXT2)
» Selecteer Y] Gebruik PID-regeling
» Bewerk Activeer PID-regeling vanaf: Altjjd actief
« Bewerk Start/stop/richting vanaf: DI Start/stop
» Bewerk Eenheid: bar
» Aanzicht PID-status: 0 hex
» Selecteer Feedback

¢ Actuele waarde: 0,0 bar
* Bewerk Bron: Al2 geschaald
» Selecteer Al2 schaling
» Bewerk Bereik: 4...20 mA
 Bewerk Geschaald min: 0,000 bar
« Bewerk Geschaald max: 6,000 bar
* Druk op Terug
» Bewerk filtertijd: 0.000 s
* Druk op Terug
» Selecteer Setpoint
¢ Actuele waarde: 0,0 bar
» Bewerk Bron: Constant setpoint
» Selecteer Constante setpoints
* Bewerk Constant setpoint 1: 4,00 bar
* Bewerk Constant setpoint 2: 0,00 bar
« Bewerk Minimum: 0,00 bar
« Bewerk Maximum: 6,00 bar
* Druk op Terug
» Selecteer Fijnafstemming
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+ Afwijking actuele waarde: 0,00 bar
+ Bewerk Versterking: 7,00

» Bewerk Differentiatietijd: 0,000 s

+ Bewerk Differentiatie filtertijd: 0,0 s
* Druk op Terug

» Bewerk Verhoog uitgang: Feedback < Setpoint (Gebruikt bij vullen booster
pomp of tank. “Feedback > Setpoint” wordt bijvoorbeeld gebruikt bij het legen
van een tank. “Terugkoppeling > instelpunt” wordt ook gebruikt in
koeltorentoepassingen.)

» Selecteer Uitgang:
* Actuele waarde: 0,00
*  Bewerk Minimum: 0,00
+ Bewerk Maximum: 50,00 (US:60,00) (Hz) of 100,0 (%)
* Druk op Terug
» Selecteer en bewerk Slaap functie: Off
* Druk herhaaldelijk op Terug om naar Primaire instellingen te gaan.

Configureer de overige omvormers

Na opstarten en configureren van IPC van de eerste omvormer in het systeem, kunt u
de rest van de omvormers opstarten (zie sectie Instructies voor het opstarten van de
omvormer op pagina 26).

Configureer daarna elk van deze omvormers als volgt.
Men u> Primaire instellingen > Pompeigenschappen

» Selecteer Multipomp regeling
« Selecteer Pompmodus: Intelligente pompregeling (IPC)
* Druk op Volgende
+ Bewerk Node nummer: (De overige omvormers, in dit voorbeeld 2...3.)
* Druk op Volgende
+ Selecteer Communicatielink bron
+ Selecteer EFB of FBA
* Druk op Volgende
» Selecteer Instellingen voor deze pomp
+ Bewerk Omvormernaam: (Geef een unieke naam.)

+  Bewerk Node nummer: (Voor Node nummer in als u dit hierboven nog niet
gedaan heetft.)

+  Selecteer V1 Kan master zijn
+ Bewerk Geef voorkeur aan deze pomp: Medium
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Druk op Terug

+ Selecteer Gedeelde instellingen

Selecteer Synchronisatie instellingen

Bewerk Wilt u synchronisatie van instellingen met andere omvormers
toestaan?: Ja.

Druk op Volgende

Bewerk Selecteer instellingen om te kopiéren tussen alle omvormers:
Selecteer V] Al instellingen

Selecteer V] PID-instellingen

Selecteer V| IPC gedeelde instellingen

Druk herhaaldelijk op Terug om naar Primaire instellingen te gaan.

Nu zijn alle bovenstaande parameterinstellingen gekopieerd naar deze omvormer en
is het systeem klaar voor bedrijf.

Instellingen

* Menu > Primaire instellingen > Multipomp regeling (IPC)

» Parametergroep 071 Actuele waarden (pagina 393)

» Parametergroep 40 Proces PID set 1 (pagina 574)

« Parametergroepen 76 Multipomp configuratie (pagina 635) en 77 Multipomp
onderhoud en monitoring (pagina 647).

Enkele pomp en ventilator-regeling (PFC/SPFC)

De enkele pomp- en ventilator-regeling (PFC) wordt gebruikt in pomp of ventilator
systemen bestaande uit één omvormer en meerdere pompen of ventilatoren. De
omvormer regelt het toerental van één van de pompen/ventilatoren en sluit (en
ontkoppelt) daarbij de andere pompen/ventilatoren rechtstreeks aan op het
voedingsnetwerk via magneetschakelaars.

De PFC-regeling logica schakelt hulpmotoren in en uit zoals vereist door de
capaciteitsveranderingen van het proces. In een pomp-applicatie bijvoorbeeld, regelt
de omvormer de motor van de eerste pomp, door het motortoerental te variéren om
de opbrengst van de pomp te regelen. Deze pomp is de toerental-geregelde pomp.
Wanneer de vraag (beschreven door de proces PID-referentie) de capaciteit van de
eerste pomp (een door de gebruiker gedefinieerde toerental/frequentie limiet)
overschrijdt, start de PFC-logica automatisch een hulppomp. De logica verlaagt ook
het toerental van de eerste pomp, geregeld door de omvormer, rekening houdend
met de toevoeging aan de totale systeemopbrengst door de hulppomp. De PID-
regeling past dan, net als voorheen, het toerental/de frequentie van de eerste pomp
zodanig aan, dat de systeemopbrengst voldoet aan de behoeften van het proces. Als
de vraag blijft toenemen, voegt de PFC-logica meer hulppompen toe, op een
vergelijkbare manier als zojuist beschreven.
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Als de vraag daalt, zodanig dat het toerental van de eerste pomp daalt onder een
minimum limiet (door de gebruiker gedefinieerd als een toerental/frequentie limiet),
stopt de PFC-logica automatisch een hulppomp. De PFC-logica verhoogt ook het
toerental van de door de omvormer geregelde pomp, rekening houdend met de
ontbrekende opbrengst van de gestopte hulppomp.

De Enkele pomp- en ventilator-regeling (PFC) wordt alleen ondersteund in externe
bedieningslocatie EXT2.

Voorbeeld: Toepassing watervoorziening met drie pompen, constante druk

Hoofdvoeding

N
N
N\

=

VSD motor Hulpmotor 1 Hulpmotor 2

Pomp 1 is aangesloten op VSD motor (door omvormer aangestuurde motor).
Pomp 2 is aangesloten op hulpmotor 1.
Pomp 3 is aangesloten op hulpmotor 2.

Flowverbruik vs. pompstatus

Verbruik Pomp 1 Pomp 2 Pomp 3
Laag VSD Uit Uit
J VSD DOL Uit
Hoog VSD DOL DOL
J VSD DOL Uit
Laag VSD Uit Uit

VSD = Aangestuurd door omvormer, afstemming van uitgangstoerental volgens PID-regeling.
DOL = Direct On Line. Pomp loopt bij vast nominaal toerental van motor.
Off = Off-line. Pomp stopt.
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Soft pomp en ventilator regeling (SPFC)

De Soft pomp-en ventilator-regeling (SPFC) logica is een variant van de PFC logica
voor pomp en ventilator afwisseling applicaties waarbij lagere druk-pieken wenselijk
zZijn wanneer een nieuwe hulpmotor gestart gaat worden. De SPFC logica is een
gemakkelijke manier om soft-starten van direct on line (hulp)motoren te implementeren.

Het belangrijkste verschil tussen traditionele PFC en SPFC logica is hoe de SPFC logica
hulpmotoren on-line aansluit. Wanneer aan de criteria voor het starten van een nieuwe
motor voldaan is (zie boven) koppelt de SPFC-logica de door de omvormer geregelde
motor op het voedingsnetwerk in een vliegende start, dat wil zeggen terwijl de motor nog
draait. De omvormer sluit dan aan op de volgende pomp/ventilator unit die gestart gaat
worden en begint het toerental van deze unit te regelen, terwijl de vorige geregelde unit
nu rechtstreeks on-line aangesloten is via een magneetschakelaar.

Eventuele volgende (hulp)motoren worden op een vergelijkbare manier gestart. De
motor stop routine is hetzelfde als voor de normale PFC routine.

In sommige gevallen maakt SPFC het mogelijk om de opstartstroom te verzachten bij
het on-line aansluiten van hulpmotoren. Als resultaat kunnen lagere drukpieken op
de pijpleidingen en pompen bereikt worden.

Voorbeeld: Toepassing watervoorziening met drie pompen, constante druk

Hoofdvoeding

i,
©>

& ©

Motor 1 Motor 2 Motor 3

Pomp 1 is aangesloten op Motor 1.
Pomp 2 is aangesloten op Motor 2.
Pomp 3 is aangesloten op Motor 3.
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Flowverbruik en pompstatus
Verbruik Pomp 1 Pomp 2 Pomp 3

Laag VSD Uit Uit

Np DOL VSD Uit
Hoog DOL DOL VSD
f} N DOL Uit VSD
Laag Uit Uit VSD
) VSD Uit DOL
Hoog DOL VSD DOL

Np DOL VSD Uit

Laag Uit VSD Uit

N VSD DOL vit

g Hoog DOL DOL VSD

VSD = Aangestuurd door omvormer, afstemming van uitgangstoerental volgens PID-
regeling.

DOL = Direct On Line. Pomp loopt bij vast nominaal toerental van motor.
Off = Off-line. Pomp stopt.

Autochange

Automatische rotatie van de startvolgorde, of Autochange functionaliteit, dient twee
hoofddoelen in veel PFC-type opstellingen. Eén ervan is om de bedrijfstijden van de
pompen/ventilatoren gelijk te houden over langere tijd om slijtage gelijk te verdelen.
De andere is om te voorkomen dat een pomp/ventilator te lang stilstaat, waardoor de
unit verstopt zou kunnen raken. In sommige gevallen is het wenselijk om de
startvolgorde alleen te roteren wanneer alle units gestopt zijn, bijvoorbeeld om de
effecten op het proces te minimaliseren.

De Autochange kan ook getriggerd worden door de Tijdsfunctie (zie pagina 762).

Er zijn drie autochange modussen afhankelijk van welk soort PFC en SPFC samen
met hulpcircuit geimplementeerd zijn.
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1. Autochange PFC met alleen hulpmotoren
Voorbeeld: Toepassing watervoorziening met drie pompen, constante druk.

Twee pompen vervullen het flow-verbruik voor de lange termijn, en de derde pomp is
gereserveerd voor wisseling. In deze modus wisselen slechts twee hulpmotoren,

pomp 2 en pomp 3, met lopen.

Hoofdvoeding

N -
\ .,
N
N b
\

VSD motor Hulpmotor 1 Hulpmotor 2

Pomp 1 is aangesloten op VSD motor (door omvormer aangestuurde motor).
Pomp 2 is aangesloten op hulpmotor 1.
Pomp 3 is aangesloten op hulpmotor 2.

Flowverbruik en pompstatus
Verbruik Pomp 1 Pomp 2 Pomp 3
Laag VSD Uit Uit
Normaal VSD DOL Uit
J VSD Uit DOL
J VSD DOL Uit
Normaal VSD Uit DOL

VSD = Aangestuurd door omvormer, afstemming van uitgangstoerental volgens PID-regeling.
DOL = Direct On Line. Pomp loopt bij vast nominaal toerental van motor.
Off = Off-line. Pomp stopt.
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2. Autochange PFC met alle motoren
Voorbeeld: Toepassing watervoorziening met drie pompen, constante druk

Twee pompen vervullen het flow-verbruik voor de lange termijn, en de derde pomp is
gereserveerd voor wisseling. Omdat alle motoren gewisseld worden voor de
autochange routine, is een speciaal hulpcircuit nodig, welke hetzelfde is als voor het
SPFC systeem.

In deze modus zal de VSD motor een voor een naar de volgende pomp gaan, maar
de hulpmotor zal altijd on-line zijn in DOL modus. Er wordt in totaal echter tussen drie
pompen gewisseld.

Hoofdvoeding

g
>

S

-

Motor 1

Pomp 1 is aangesloten op Motor 1.
Pomp 2 is aangesloten op Motor 2.
Pomp 3 is aangesloten op Motor 3.

Flowverbruik en pompstatus
Verbruik Pomp 1 Pomp 2 Pomp 3
Laag VSD Uit Uit
Normaal VSD DOL Uit
J vit VSD DOL
N DOL Uit VSD
Normaal VSD DOL Uit

VSD = Aangestuurd door omvormer, afstemming van uitgangstoerental volgens PID-

regeling.

DOL = Direct On Line. Pomp loopt bij vast nominaal toerental van motor.

Off

= Off-line. Pomp stopt.
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3. Autochange met SPFC

Hulpmotor is betekenisloos in SPFC. Het doet er dus niet toe of u Alle motoren
selecteert of Alleen hulpmotor.

Voorbeeld: Toepassing watervoorziening met drie pompen, constante druk

Twee pompen vervullen het flow-verbruik voor de lange termijn, en de derde pomp is
gereserveerd voor wisseling.

SPFC systeem ondersteunt autochange van nature. Er is geen extra component
nodig zolang als SPFC al in werking is. In deze modus worden alle pompen altijd

gestart door de omvormer omdat ze in SPFC normaal bedrijf zijn.

Hoofdvoeding

S
i
hemmmmmmmmmmnn

-

Motor 1

-

Motor 2

-

Motor 3

Pomp 1 is aangesloten op Motor 1.
Pomp 2 is aangesloten op Motor 2.
Pomp 3 is aangesloten op Motor 3.
Flowverbruik en pompstatus
Verbruik Pomp 1 Pomp 2 Pomp 3

Laag VSD Uit Uit

Normaal DOL VSD Uit

NP Uit DOL VSD

J VSD Uit DOL

Normaal DOL VSD Uit

VSD = Aangestuurd door omvormer, afstemming van uitgangstoerental volgens PID-

regeling.

DOL = Direct On Line. Pomp loopt bij vast nominaal toerental van motor.

Off

= Off-line. Pomp stopt.
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Vergrendeling

Er is een optie om vergrendelsignalen te definiéren voor elke motor in het PFC-
systeem. Wanneer het vergrendelsignaal van een motor beschikbaar is, doet de
motor mee in de PFC-startvolgorde. Als het signaal Vergrendeld is, is de motor
uitgesloten. Deze functie kan gebruikt worden om de PFC-logica te informeren dat
een motor niet beschikbaar is (bijvoorbeeld wegens onderhoud of handmatig direct-
on-line starten).

Instellingen
» Parametergroep 10 Standaard DI, RO (pagina 414)
« Parametergroep 40 Proces PID set 1 (pagina 574)

» Parametergroepen 76 Multipomp configuratie (pagina 635) en 77 Multipomp
onderhoud en monitoring (pagina 647).
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Applicatie voorbeeld 1: Toevoerventilator, Basis toerental follower

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt bij een toevoerventilator. Onderstaand
voorbeeld bestaat uit een van de meer basis-configuraties. De pagina's hierna zullen
dit voorbeeld verder uitbouwen en meer geavanceerde voorbeelden tonen. Het
onderstaande voorbeeld bestaat uit:

+ Start/stop contactsluiting vanaf het gebouw-automatiseringssysteem
contactsluiting (BAS)

+ Een0...10 V DC analoog toerental opdrachtsignaal vanaf het BAS

* Geen beveiligingen naar de omvormer en geen status-feedback naar het BAS.

Bedradingsschema

X1 Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen
SCR Afscherming signaalkabel (schild)

0..10VDC —+ *

toerental 7 All Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 0...10 V
referentie signaal 5 AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
+10V Referentiespanning 10 V DC
Al2 Actuele terugkoppeling: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
AO1 Uitgangsfrequentie: 0...10 V

AO2 Motorstroom: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA
DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang

DCOM Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen
Start/stop signaal DI1 Stop (0) / Start (1)

DI2 Niet geconfigureerd

DI3 Constante frequentie/toerental selectie

DI4 Niet geconfigureerd

DI5 Niet geconfigureerd

DI6 Niet geconfigureerd

X6, X7, X8 Relaisuitgangen

RO1C Demper-regeling | Bekrachtig demper
RO1A :| 250 VAC/30 V DC |19 verbonden met
RO1B — 2A 21
RO2C In bedrijf In bedrijf
RO2A :1 250 VAC/30 V DC |22 verbonden met
RO2B = 2A 24
RO3C Fout (-1) Fout conditie
RO3A :1 250 VAC/30 VDC |25 verbonden met
RO3B —! 2A 26

Stappen in het kort — Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen.

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie >
Vergrendelingen/permissies

» Deselecteer [ Gebruik startvergrendeling 1
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Applicatie voorbeeld 2: Toevoerventilator, basis toerental follower

met vergrendeling en status

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt als regelaar voor een
toevoerventilator. Het onderstaande voorbeeld bestaat uit:

» Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem

contactsluiting (BAS)

* Een0...10 V DC analoog toerental opdrachtsignaal vanf het BAS
» Een hoge statische kanaaldruk beveiligingscontact (Overdruk) bedraad naar de

omvormer

» Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS
» Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS.

Bedradingsschema

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

SCR

0..10vDC —+ *

Afscherming signaalkabel (schild)

toerental Al1

Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 0...10 V

referentie signaal AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

+10V

Referentiespanning 10 V. DC

Al2

Actuele terugkoppeling: 0...20 mA

AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

AO1

Uitgangsfrequentie: 0...10 V

AO2

Motorstroom: 0...20 mA

AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V

Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND

Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang

DCOM

Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen

Start/stop signaal DI1

Stop (0) / Start (1)

DI2

Niet geconfigureerd

DI3

Constante frequentie/toerental selectie

Hoge statische Dia

Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)

veiligheid (Overdruk) DI5

Niet geconfigureerd

DI6

Niet geconfigureerd

Run status

Fout status

RO1C Demper-regeling | Bekrachtig demper

: 250 VAC/30 V DC |19 verbonden met
— 2A 21

In bedrijf In bedrijf
:1 250 VAC/30 V DC |22 verbonden met
— 2A 24

Fout (-1) Fout conditie
:1 250 VAC/30 VDC |25 verbonden met
— 2A 26
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Stappen in het kort — Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen.

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie >
Vergrendelingen/permissies

. Gebruik startvergrendeling 1
*  Bewerk Beschrijving tekst: Overdruk
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Applicatie voorbeeld 3: Toevoerventilator, toerental follower
complete integratie

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt als regelaar voor een toevoerventilator.
Het onderstaande voorbeeld bestaat uit:

» Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem
contactsluiting (BAS)
* Een0...10 V DC analoog toerental opdrachtsignaal vanf het BAS

« Een demper-eindschakelaar contactsluiting naar de omvormer, om de open/dicht
status van de demper aan te geven

» Een hoge statische kanaaldruk beveiligingscontact (Overdruk) bedraad naar de
omvormer

* Een toevoerlucht-rookalarm veiligheidscontact bedraad naar de omvormer
» Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS
» Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

* Een relaisuitgang naar het externe, actuator regelcircuit om een isolatiedemper te
openen

* Een0...10 V DC analoog uitgangssignaal vanaf de omvormer, om de omvormer-
uitgangsfrequentie aan te geven, naar het BAS.
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Bedradingsschema

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen
SCR Afscherming signaalkabel (schild)
Al Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 0...10 V

0..10VDC —
toerental :

referentie signaal AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
+10V Referentiespanning 10 V DC
Al2 Actuele terugkoppeling: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
0..10vDC AO1 Uitgangsfrequentie: 0...10 V
uitgangsfrequentie AO2 Motorstroom: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA
Start/stop signaal DGND Gemeenschappelfj.ke aarde hulpspannfngsungang
DCOM Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen

DI Stop (0) / Start (1)

Demper

eindschakelaar —¢—""- DI2 Run permissie (1 = start toestaan)
Hoge statische DI3 Constante frequentie/toerental selectie
veiligheid™1 Dl4 Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)
(Overdruk) DI5 Start-vergrendeling 2 (1 = sta starten toe)
Rookalarm/ DI6 Niet geconfigureerd
veiligheid X6, X7, X8 Relaisuitgangen

Demper actuator

Run status

Fout status

RO1C

Demper-regeling
:; 250 VAC/30 VvV DC
— 2A

Bekrachtig demper
19 verbonden met
21

In bedrijf
:| 250 VAC/30 V DC
— 2A

In bedrijf
22 verbonden met

Fout (-1)
:; 250 V AC/30 VDC
— 2A

Fout conditie
25 verbonden met
26

Stappen in het kort - Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen.

Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Vergrendelingen/permissies

» Selecteer ¥l Gebruik run permissie signaal
* Bewerk Run vrijgegeven wanneer: D/2 hoog
» Bewerk Beschrijving tekst: Demper eindschakelaar
. Gebruik startvergrendeling 1
« Bewerk Beschrijving tekst: Overdruk
+ Selecteer V] Gebruik startvergrendeling 2.
» Bewerk Start vrijgegeven wanneer: DI/5 hoog

* Bewerk Beschrijving tekst: Rookalarm
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Applicatie voorbeeld 4: Toevoerventilator, PID-regeling

De omvormer kan gebruikt worden bij een toevoerventilator om statische
luchtkanaaldruk te handhaven. De omvormer moet versnellen wanneer de druk te
laag is, en vertragen wanneer de druk te hoog is. Het onderstaande voorbeeld
bestaat uit:

Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem
contactsluiting (BAS)

Een 4...20 mA setpoint opdracht-signaal vanaf het BAS
*+ 4 mA=0,0kPa (of 0,0 inWC)
+ 20 mA=0,5kPa (of 2,0 inWC)

A 4...20 mA analoog druk-transducer feedbacksignaal bedraad naar de
omvormer met een drukbereik van 0...1,25 kPa (0...5 inWC)

.« 4mA=0,0kPa (0,0 nWC)
. 20 mA= 1,25 kPa (5,0 inWC)

Een hoge statische kanaaldruk beveiligingscontact (Overdruk) bedraad naar de
omvormer

Een Freezestat veiligheidscontact bedraad naar de omvormer

Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS
Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS.
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Bedradingsschema

X1 Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

SCR

Afscherming signaalkabel (schild)

4...20 mA druk Al1

Toerental referentie: 4...20 mA

opdrachtsignaal AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

+10V

Referentiespanning 10 V DC

4...20 mA druk A2

Actuele terugkoppeling: 4...20 mA

feedback signaal AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

AO1

Uitgangsfrequentie: 0...10 V

AO2

Motorstroom: 0...20 mA

AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V

Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND

Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang

DCOM

Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen

Start/stop signaal

DI1

Stop (0) / Start (1)

DI2

Niet geconfigureerd

Hoge statische DI3

Constante frequentie/toerental selectie

veiligheid (Overdruk) Dl4

Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)

DI5

Freezestat veiligheid

Start-vergrendeling 2 (1 = sta starten toe)

DI6

Niet geconfigureerd

RO1C

Demper-regeling
:; 250 VAC/30 VvV DC
— 2A

Bekrachtig demper
19 verbonden met
21

Run status

In bedrijf
:| 250 VAC/30 V DC
— 2A

In bedrijf
22 verbonden met

Fout status

Fout (-1)
:; 250 V AC/30 VDC
— 2A

Fout conditie
25 verbonden met
26
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Stappen in het kort — Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen.

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie >
Vergrendelingen/permissies
. Gebruik startvergrendeling 1
+ Bewerk Beschrijving tekst: Overdruk
+ Selecteer V] Gebruik startvergrendeling 2
+ Bewerk Beschrijving tekst: Freezestat
Menu > Primaire instellingen > PID-regeling
+ Selecteer Y| Gebruik PID-regeling
» Bewerk Start/stop/richting vanaf: D/1 start/stop
« Bewerk ] Eenheid: kPa (of inWC)
Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Terugkoppeling
+ Bewerk Bron: Al2 geschaald

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Terugkoppeling > Al2 Schaling
+ Bewerk Bereik: 4...20 mA

» Bewerk Geschaald min: 0 kPa (of 0 inWC)

» Bewerk Geschaald max: 1,25 kPa (of 5,0 inWC)

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Setpoint
+ Bewerk Bron: Al1 geschaald

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Setpoint > Al1 Schaling
+ Bewerk Bereik: 4...20 mA

» Bewerk Geschaald min: 0,0 kPa (of 0,0 inWC)

» Bewerk Geschaald max: 0,5 kPa (of 2,0 inWC)

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling

» Fijnafstemming (pas de versterking en integratietijd van de PID aan, zoals nodig
voor de applicatie)
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Applicatie voorbeeld 5: Koeltoren ventilator, toerental follower

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt als regelaar voor een koeltoren. Het

onderstaande voorbeeld bestaat uit:

» Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem

contactsluiting (BAS)

* Een 4...20 mA analoog toerental opdrachtsignaal vanaf het BAS

+ Een trillings-veiligheidsschakelaar contact bedraad naar de omvormer
« Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

» Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

* Minimum frequentie geprogrammeerd naar 30 Hz vanwege smerings-eisen van
de haakse versnellingskast van deze specifieke ventilator.

Bedradingsschema

x
o

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

4...20 mA toerental

opdrachtsignaal

©oONOOGORWN=

SCR Afscherming signaalkabel (schild)
Al1 Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 4...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
+10V Referentiespanning 10 V DC
Al2 Actuele terugkoppeling: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
AO1 Uitgangsfrequentie: 0...10 V
AO2 Motorstroom: 0...20 mA
AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

X2 & X3 Hulpspanningsuitgang en programmeerbare digitale ingangen

Start/stop signaal

Trilschakelaar

+24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA
DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang
DCOM Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen
DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Niet geconfigureerd
DI3 Constante frequentie/toerental selectie
DI4 Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)
DI5 Niet geconfigureerd

DI6

Niet geconfigureerd

Demper-regeling | Bekrachtig demper
:1 250 VAC/30 V DC |19 verbonden met
— 2A 21

Run status

In bedrijf In bedrijf
:; 250 VAC/30 VDC |22 verbonden met
—! 2A 24

Fout status

Fout conditie
25 verbonden met

Fout (-1)
- 250 VV AC/30 V DC
L 2A
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Stappen in het kort — Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen.

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Primaire auto control
locatie > Al1 schaling

* Bewerk Bereik: 4...20 mA

Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Vergrendelingen/permissies
. Gebruik startvergrendeling 1
+ Bewerk Beschrijving tekst: Trilschakelaar
Primaire instellingen > Limieten
+ Bewerk Minimum frequentie: 30,00 Hz
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Applicatie voorbeeld 6: Koeltoren, PID

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt als regelaar voor een koeltoren. Het
onderstaande voorbeeld bestaat uit:

+ Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem
contactsluiting (BAS)

» Watertemperatuur setpoint vast op 24 °C (75 °F). De omvormer versnelt de
ventilator wanneer de temperatuur te warm is, en vertraagt deze wanneer de
temperatuur te koel is

* A4...20 mA analoog watertemperatuur-transducer feedbacksignaal rechtstreeks
bedraad naar de omvormer met een temperatuurbereik van -30...50 °C
(-22...122 °F)

* 4mA=-30°C (-22 °F)

« 20mA=50"°C (122 °F)
* Een trillings-veiligheidsschakelaar contact bedraad naar de omvormer
» Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS
+ Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

* Minimum frequentie geprogrammeerd naar 20 Hz vanwege smerings-eisen van
de haakse versnellingskast van deze specifieke ventilator.

+ De omvormer stopt de ventilator en gaat in slaapmodus wanneer het
motortoerental gedurende meer dan 30 seconden lager dan 25 Hz is.

» De omvormer wordt uit slaapmodus gewekt wanneer de watertemperatuur
toeneemt tot boven 26 °C (79 °F), hetgeen ook een afwijking is van 2 °C (4 °F)
boven het setpoint van 24 °C (75 °F).




Bedradingsschema

X
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Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

1 SCR Afscherming signaalkabel (schild)
2 Al1 Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 0...10 V
3 AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
4 +10V Referentiespanning 10 V DC
4...20 mA temp. [ Al2 Actuele terugkoppeling: 4...20 mA
feedback signaal 6 AGND Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen
7 AO1 Uitgangsfrequentie: 0...10 V
8 AO2 Motorstroom: 0...20 mA
9 AGND Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA
DGND Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang
DCOM Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen
Start/stop signaal DI1 Stop (0) / Start (1)
DI2 Niet geconfigureerd
DI3 Constante frequentie/toerental selectie
Trilschakelaar Dl4 Start-vergrendeling 1 (1 = sta starten toe)
DI5 Niet geconfigureerd

DI6

RO1C

Niet geconfigureerd

Demper-regeling | Bekrachtig demper
: 250 VAC/30 VDC |19 verbonden met
— 2A 21

Run status

In bedrijf In bedrijf
- 250 V AC/30 V DC
- 2A

Fout status

22 verbonden met
Fout (-1) Fout conditie
:| 250 VAC/30 VDC |25 verbonden met
— 2A 26

Stappen in het kort — Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen.

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie >

Vergrendelingen/permissies
. Gebruik startvergrendeling 1

+ Bewerk Beschrijving tekst: Trilschakelaar

Menu > Primaire instellingen > Limieten
+ Bewerk Minimum frequentie: 20 Hz

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling

+ Selecteer V] Gebruik PID-regeling

» Bewerk Start/stop/richting vanaf: D/1 start/stop
» Bewerk Eenheid: °C (of °F)

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Terugkoppeling
+ Bewerk Bron: A/2 geschaald
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Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Terugkoppeling > Al2 Schaling
* Bewerk Bereik: 4...20 mA

» Bewerk Geschaald min: -30,0 °C (of -22 °F)

+ Bewerk Geschaald max: 50,0 °C (of 122 °F)

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Setpoint
» Bewerk Bron: Constant setpoint
+ Bewerk Constant setpoint 1: 24,0 °C (of 75,0 °F)

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling >

+ Fijnafstemming (pas de versterking en integratietijd van de PID aan, zoals nodig
voor de applicatie)

+ Bewerk Verhoog uitgang: Feedback > setpoint

Menu > Primaire instellingen > PID-regeling > Slaapfunctie
+ Selecteer Gebruik slaapfunctie

+ Bewerk Activatieniveau: 25 Hz

+ Bewerk Vertraging: 30,0 s

+ Bewerk Wek-afwijking: 2 °C (of 4 °F)
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Applicatie voorbeeld 7: Gekoeld-water pomp

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt bij een gekoeld-water pomp. Het

onderstaande voorbeeld bestaat uit:

» Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem

contactsluiting (BAS)

* Een0...10 V DC analoog toerental opdrachtsignaal vanf het BAS
« Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS
+ Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

* Een 4...20 mA analoog uitgangssignaal vanaf de omvormer, om de omvormer-
uitgangsstroom aan te geven, naar het BAS.

*  Wanneer een stop-opdracht ontvangen wordt, zal de omvormer de motor langs
een helling stoppen om waterslag te voorkomen.

Bedradingsschema

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

Afscherming signaalkabel (schild)

Uitgangs-frequentie/toerental referentie: 0...10 V

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

Referentiespanning 10 V. DC

Actuele terugkoppeling: 0...20 mA

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

Uitgangsfrequentie: 0...10 V

Motorstroom: 4...20 mA

Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

0...10 vV DC SCR

toerental Al1
referentie signaal AGND
+10V

Al2
AGND

AO1

4..20mA AO2
uitgangsstroom AGND

+24V

Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND

Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang

DCOM

Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen

Start/stop signaal DI1

Stop (0) / Start (1)

DI2

Niet geconfigureerd

DI3

Constante frequentie/toerental selectie

Dl4

Niet geconfigureerd

DI5

Niet geconfigureerd

DI6

Niet geconfigureerd

RO1C

Demper-regeling
:| 250 VAC/30 vV DC
— 2A

Bekrachtig demper
19 verbonden met
21

Run status

In bedrijf
:l 250 VAC/30 vV DC
— 2A

In bedrijf
22 verbonden met

Fout status

Fout (-1)
:1 250 VAC/30 V DC
— 2A

Fout conditie
25 verbonden met
26
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Stappen in het kort — Programmering samenvatting
De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen:

Menu > 1/0 > AO2
* Bewerk Bereik: 4...20 mA

Menu > Primaire instellingen > Hellingen
+ Bewerk Stop modus: Helling

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie >
Vergrendelingen/permissies

» Desecteer [ Gebruik startvergrendeling 1
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Applicatie voorbeeld 8: Condensor-water pomp

Er zijn een aantal verschillende ingangen en regelschema's die toegepast kunnen
worden op een omvormer die gebruikt wordt bij een condensor-water pomp. Het

onderstaande voorbeeld bestaat uit:

» Start/stop contactsluiting vanf het gebouw-automatiseringssysteem

contactsluiting (BAS)

» Een 4...20 mA analoog toerental opdrachtsignaal vanaf het BAS

« Een run/stop status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

* Een fout/niet-fout status feedback vanaf de omvormer naar het BAS

* Wanneer een stop-opdracht ontvangen wordt, zal de omvormer de motor langs
een helling stoppen om waterslag te voorkomen.

* Minimum frequentie ingesteld op 20 Hz.

Bedradingsschema

Referentiespanning en analoge ingangen en uitgangen

SCR

4...20 mA toerental Al1

Afscherming signaalkabel (schild)
Ui P el ] ez 4...20 mA0...10 VDC

referentie signaal AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

+10V

Referentiespanning 10 V DC

Al2

Actuele terugkoppeling: 0...20 mA

AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge ingangen

AO1

Uitgangsfrequentie: 0...10 V

AO2

Motorstroom: 4...20 mA

AGND

Gemeenschappelijke aarde analoge uitgangen

+24V

Hulpspanningsuitgang +24 V DC, max. 250 mA

DGND

Gemeenschappelijke aarde hulpspanningsuitgang

DCOM

Gemeenschappelijke aarde voor alle digitale ingangen

Start/stop signaal DI1

Stop (0) / Start (1)

DI2

Niet geconfigureerd

DI3

Constante frequentie/toerental selectie

DI4

Niet geconfigureerd

DI5

Niet geconfigureerd

DI6

Niet geconfigureerd

Demper-regeling | Bekrachtig demper
:x 250 VAC/30 VDC |19 verbonden met
— 2A 21

Run status

In bedrijf In bedrijf
:1 250 VAC/30 V DC |22 verbonden met
— 2A 24

Fout status

Fout (-1) Fout conditie
:x 250 VAC/30 VDC |25 verbonden met
— 2A 26
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Stappen in het kort — Programmering samenvatting

De instellingen hieronder worden gewijzigd ten opzichte van de fabrieksstandaarden
van de omvormer om aan de eisen van de applicatie te voldoen:

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Primaire auto control
locatie > Al1 schaling

* Bewerk Bereik: 4...20 mA

Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie >
Vergrendelingen/permissies

» Desecteer [J Gebruik startvergrendeling 1

Menu > Primaire instellingen > Hellingen

» Bewerk Stop modus: Helling

Menu > Primaire instellingen > Limieten

* Bewerk Minimum frequentie: 20 Hz

Soft leidingvullen

De Soft leidingvullen-functie kan gebruikt worden om een lege leiding zacht te vullen.
De functie kan een plotselinge lading water en stijging in druk vermijden bij een
gesloten klep of mondstuk aan het einde van het pompsysteem.

Onderstaande afbeelding illustreert de werking van de Soft leidingvullen-functie.

7 bar

PID
A 40.14 Set 1 setpoint schaling

» Tijd
40.28 Set 1 setpoint stijgtijd

Als het pompsysteem lekt of beschadigd is, zal het setpoint niet op tijd bereikt
worden. Om zo'n situatie te detecteren, kunt u soft leidingvullen-bewaking
inschakelen om een waarschuwing of een fout te genereren. De tijd wordt berekend
met de laatste referentie-wijziging in parameter 40.03 Proces PID setpoint actueel.
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Instellingen
* Menu - Primaire instellingen - Pompfuncties - Soft leidingvullen

+ Parametergroepen
40 Proces PID set 1 (pagina 574) en 82 Pomp beveiligingen (pagina 656).

Sensorloze flow-berekening

De stromingsberekeningsfunctie geeft een redelijk nauwkeurige (typisch +3...6%)
berekening van de stroming zonder dat een afzonderlijke flowmeter geinstalleerd is.
De flow wordt berekend op basis van parametergegevens zoals pompinlaat- en
uitlaatdiameters, druk bij pomp inlaat en uitlaat, hoogteverschil van druksensors, en
pompkarakteristieken.

De gebruiker kan ofwel een HQ (kop/flow) of PQ (power/flow) prestatiecurve definiéren
die als basis voor de berekening wordt gebruikt. Het is ook mogelijk om verschildruk te
gebruiken gebaseerd op flow feedback. De debietberekeningsmethode wordt geselec-
teerd in de primaire instellingen of met parameter 80.13 Flow feedback functie.

Onderstaande afbeelding toont de HQ-prestatiecurve van de pomp voor de
debietberekeningsfunctie.

H[m]orH [ft]
s

,.Q[m’/h] orQ[gpm]
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Onderstaande afbeelding toont de PQ-prestatiecurve van de pomp voor de
debietberekeningsfunctie.

P [kwW] orP [hp]

, Q[ m’/h] orQ[gpm]

Het debiet dat op basis van de HQ- of PQ-curve wordt berekend, wordt geschaald
aan de hand van het werkelijke toerental van de pomp. Het schaalreferentietoerental
wordt ingesteld in parameter 80.27 Flow pump nominale snelheid.

Om de nauwkeurigheid van de debietberekening te vergroten, kan een
correctiefactor worden ingevoerd in parameter 80.14 Flow feedback factor.

Sensorloze kop-berekening

Als deze twee pompcurven correct worden geparametriseerd, kunnen ze worden
gebruikt om niet alleen het debiet zonder sensor te berekenen, maar ook de
opvoerhoogte zonder sensor. Vereenvoudigd gezegd: de PQ-curve kan worden
gebruikt om het debiet te berekenen en dat berekende debiet kan vervolgens worden
gebruikt in de QH-curve om de opvoerhoogte te bepalen.

De selectie PQ- en QH-curves is beschikbaar vanaf firmwareversie 2.18.2.1 van de
omvormer en wordt geselecteerd met parameter 80.13 Flow feedback functie.

Opmerkingen
» De debietberekeningsfunctie kan niet gebruikt worden voor
factureringsdoeleinden.

» De debietberekeningsfunctie kan niet gebruikt worden buiten het normale
werkbereik van de pomp.

* Opvoerpunt H1 in de HQ-kromme moet bij nuldebiet worden bepaald.

» Opvoerpunten in HQ-curve worden verondersteld in afnemende volgorde te zijn
(H1>H2 > H3 > H4 > H5, etc.).

* Vermogenspunt P1 in de PQ-kromme moet bij nuldebiet worden bepaald.

* Vermogenspunten in PQ-curve worden verondersteld in oplopende volgorde te
zijn (P1 < P2 < P3 < P4 < P5, etc.).
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Parametergroep 80 Debietberekening (pagina 649) definieert de op HQ/PQ of
verschildruk gebaseerde flow feedback en 81 Sensor instellingen (pagina 655)
definieert pompinlaat en -uitlaat selectie voor HQ-berekening.

Instellingen

» Parametergroep 80 Debietberekening (pagina 649) en 81 Sensor instellingen
(pagina 655).
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Droogloopbeveiliging

De droogloopbeveiligingsfunctie ( droogloopbeveiliging) kan gebruikt worden om de
pomp te beschermen tegen droog worden.

Onderstaande afbeelding illustreert de werking van de droogloopbeveiliging.

Koppel (%)
A
80
Normaal bedrijf
60 Geen flow
40
Pomp loopt droog
204
T T T T T T T T » Toerental
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 (rom)

De droge pomp kan gedetecteerd worden met behulp van de onderbelastingscurve,
laag-niveau mechanische schakelaar en druksensor.

* Onderbelastingscurve - Detecteert dat de pomp droog dreigt te lopen en geeft
een waarschuwing of fout.

+ Laag/hoog niveau mechanische schakelaar- Geeft het waterniveau in het
pompsysteem aan via een digitale ingang en geeft een waarschuwing of fout.

» Druksensor - Aangesloten op Bewaking 1...3 via een analoge ingang. De uitgang
van bewaking geeft aan dat de pompinlaat droog wordt en geeft een
waarschuwing of fout.

Instellingen

* Menu -> Primaire instellingen -> Pompfuncties -> Droogloopbeveiliging

» Parametergroep 82 Pomp beveiligingen (pagina 656).
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A = 82.05 1st quick ramp accel. time

B = 82.07 1st quick ramp accel. limit

C = 82.12 2nd quick ramp accel. limit

D = 46.01 Toerentalschaling | 46.02 Frequentie schaling
E = 82.08 Final quick ramp decel. limit

F = 82.06 Final quick ramp decel. time

G = 82.10 2nd quick ramp accel. time

H = 82.14 Oper. quick ramp accel. time (3rd)

| = 82.15 Oper. quick ramp decel. time (1st)

Automatische foutresets

De omvormer kan zichzelf automatisch resetten na overstroom-, overspanning-,
onderspanning- en externe fouten. De gebruiker kan ook een fout specificeren die
automatisch gereset wordt.

Automatische resets zijn standaard uitgeschakeld en moeten apart geactiveerd
worden door de gebruiker.

WAARSCHUWING! Zorg er voor, voordat u de functie activeert, dat er geen
gevaarlijke situaties kunnen ontstaan. De functie reset de omvormer
automatisch en blijft na een spanningsonderbreking in bedrijf.
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Instellingen
* Menu > Primaire instellingen > Geavanceerde functies > Autoreset fouten
» Parameters 31.12...31.16 (pagina 527).

Externe gebeurtenissen

Er kunnen vijf verschillende voorval-signalen van het proces aangesloten worden op
selecteerbare ingangen om trips en waarschuwingen te genereren voor de
aangedreven apparatuur. Wanneer het signaal verloren is, wordt een extern voorval
(fout, waarschuwing of alleen een melding in het logboek) gegenereerd. De inhoud
van de berichten kan bewerkt worden op het bedieningspaneel.

Instellingen

* Menu > Primaire instellingen > Geavanceerde functies > Externe
gebeurtenissen

» Parameters 31.01...31.10 (pagina 525).

Constante toerentallen/frequenties

Constante toerentallen en frequenties zijn vooraf gedefinieerde referenties die snel
geactiveerd kunnen worden, bijvoorbeeld via digitale ingangen. Het is mogelijk om
maximaal 7 toerentallen voor toerenregeling en 7 constante frequenties voor
frequentieregeling te definiéren.

WAARSCHUWING: Toerentallen en frequenties hebben voorrang op de
normale referentie ongeacht waar de referentie vandaan komt.

Instellingen
* Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Constante toerentallen
* Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Constante frequenties

» Parametergroepen 22 Toerentalref selectie (pagina 485) en 28 Frequentie
referentie keten (pagina 504).

Kritische toerentallen/frequenties

Er kunnen kritische-toerentallen (soms “skip toerentallen” genoemd) vooraf
gedefinieerd worden voor toepassingen waarbij het noodzakelijk is om bepaalde
motortoerentallen of toerentalbanden te vermijden vanwege bijvoorbeeld
mechanische resonantieproblemen.

De kritische toerentallen functie voorkomt dat de referentie voor langere tijd binnen
een kritische band blijft. Wanneer een veranderende referentie (22.87 Toerentalref
act 7) een kritisch gebied binnengaat, wordt de uitgang van de functie (22.01
Toerenref ongelimiteerd) bevroren totdat de referentie het gebied uit gaat. Elke
directe wijziging in de uitgang wordt afgevlakt door de hellingfunctie verderop in de
referentieketen.
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Wanneer de omvormer de toegestane uitgangs-toerentallen/frequenties limiteert,
limiteert deze tot de absoluut laagste kritisch toerental (kritisch toerental laag of
kritische frequentie laag)wanneer deze vanaf stilstand accelereert, tenzij de
toerental-referentie hoger is dan de kritisch toerental/ frequentie bovenlimiet.

De functie is ook beschikbaar voor scalar motorbesturing met een
frequentiereferentie. De ingang van de functie wordt getoond door 28.96
Frequentieref act 7, de uitgang door 28.97 Frequentieref onbegrensd.

Voorbeeld voor kritische toerentallen:
Een ventilator gaat trillen in het gebied van 540...690 rpm en 1380...1560 rpm. Om
de omvormer deze frequentiebereiken te laten overslaan:

» activeer de kritische toerentalfunctie door bit 0 van parameter 22.57 Kritische
toeren functie aan te zetten, en

» stel de kritische toerentalbereiken in zoals in onderstaande afbeelding.

22.01 Toerenref ongelimiteerd (rpm)
(uitgang van functie)

A

-

Par. 22.52 = 540 rpm

1560 |- - 2 Par. 22.52 = 690 rpm
3  Par. 22.54 = 1380 rpm
1380 | P
4 Par. 22.55=1560 rpm
690
540

- » 22.87 Toerentalref act 7 (rpm)
1.2 3 4 (ingang van functie)
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Voorbeeld voor kritische frequenties:
Een ventilator heeft trillingen in het bereik van 18...23 Hz en 46...52 Hz. Om de
omvormer deze frequentiebereiken te laten overslaan,

+ activeer de kritische toerentalfunctie door bit 0 van parameter 28.57 Kritische
frequentie functie, aan te zetten, en

+ stel de kritische frequentiebereiken in zoals in onderstaande afbeelding.

28.97 Frequentieref onbegrensd (Hz)
(uitgang van functie)
A 1 Par. 28.52 =18 Hz
s | 2  Par.2853=23Hz
46 | 3 Par.28.54=46Hz
4  Par. 28.55=52 Hz
23 |-
18 |-,
» 28.96 Frequentieref act 7 (Hz)
1 2 3 4 (ingang van functie)
Instellingen

* Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Constante toerentallen
* Menu > Primaire instellingen > Start, stop, referentie > Constante frequenties
» Kiritische toerentallen: parameters 22.51...22.57 (pagina 491)
» Kiritische frequenties: parameters 28.57...28.57 (pagina 5717).

Tijdfuncties

De basis-eenheid van de tijdsfuncties wordt een timer genoemd. Een timer can actief
gebaseerd zijn op tijd van de dag, dag van de week en seizoen van het jaar. Naast
deze tijd-gerelateerde parameters, kan de timer activatie beinvioedt worden door
zogenaamde uitzonderings-dagen (configureerbaar als vakantie of werkdag).
Bijvoorbeeld, 25.12. 25 dec) kan gedefinieerd worden als vakantie in vele landen.
Een timer kan ingesteld worden als actief of inactief tijdens de uitzonderingsdagen.

Meerdere timers kunnen verbonden worden met een tijdsfunctie met de OR functie.
Zo is, als een van de timers verbonden met een tijdsfunctie actief is, de tijdsfunctie
ook actief. De tijdsfunctie stuurt dan normale omvormerfuncties zoals starten van de
omvormer, kiezen van het juiste toerental of juiste setpoint voor de PID-loop regelaar.

In veel gevallen waarbij een ventilator pomp of ander apparaat geregeld wordt met
een tijdsfunctie, is het vaak noodzakelijk dat de mogelijkheid bestaat om het tijdspro-
gramma voor een korte tijd te overrulen. De override-functionaliteit wordt boost
genoemd. De boost heeft direct invioed op geselecteerde tijdsfunctie(s) en schakelt
ze in voor een vooraf gedefinieerde tijd. De boost modus wordt doorgaans geacti-
veerd via een digitale ingang en de bedrijfstijd ervan wordt ingesteld in parameters.
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Hieronder ziet u een diagram dat de relaties van de tijdsfuncties illustreert.

Omvormerbesturing, start,
toerentalregeling

}

Tijdsfunctie (3)

! i

Timer (12) Boost

i !

Tijd van de dag Uitzondering
S
Vakantiedag Werkdag

i ! i

Tijd van de dag Dag van de week Seizoen

Instellingen
* Menu > Primaire instellingen > Geavanceerde functies > Tijdsfuncties
» Parametergroep 34 Tijdsfuncties (pagina 547).

Hellingen

Overzicht

Hellingen verwijzen naar acceleratie- en deceleratie-tijden. De hellingfunctie past het
tempo aan hoe snel of langzaam een omvormer het motortoerental wijzigt naar het
opgedragen toerental. Hellingen dienen geconfigureerd te worden gebaseerd op de
specifieke vereisten van de applicatie.

Functionaliteit

Acceleratie-hellingen worden aanbevolen voor alle applicaties. De acceleratiehelling
is de hoeveelheid tijd die de omvormer nodig heeft om de motor te versnellen van

0 Hz tot de instelling van hellingtijd doelfrequentie. De Hellingtijd doel frequentie
instelling staat onder Menu > Primaire instellingen> Hellingen.
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De deceleratiehelling is de hoeveelheid tijd die de omvormer nodig heeft om de motor
te vertragen tot van de instelling van hellingtijd doelfrequentie tot 0 Hz. De meest
gebruikte instellingen van hellingtijd doelfrequentie zijn 50 Hz buiten Noord Amerika
en 60 Hz voor Noord Amerika. Merk op dat de hellingfunctie altijd actief is tijdens
bedrijf en niet alleen gebruikt wordt voor start en stop modus.

Bij ventilatortoepassingen is de stopmodus normaal ingesteld op uitlopen, hetgeen
de omvormer forceert de deceleratiehelling te negeren. In dit scenario, zal de
omvormer niet langer het toerental van de motor regelen zodra de run-opdracht
verwijderd wordt. Onderstaande figuur toont een hellingcurve voor 90-seconden
acceleratie en geen deceleratie.

21.03 Stop modus: Uitloop
Uitgangsfrequentie (Hz)

60 —

40 —|

20 —

t(s)

| | |
30 60 90

90-seconden acceleratie en geen deceleratie hellingcurve

Bij pomp-toepassingen wordt de stop modus doorgaans ingesteld op helling en wordt
de deceleratie-helling gebruikt bij het stoppen. Een pompmotor langs een helling
stoppen helpt bepaalde issues te voorkomen, zoals waterslag en helpt bij het sluiten
van de regelklep. Onderstaande figuur toont een hellingcurve voor 30-seconden
acceleratie en deceleratie.
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21.03 Stop modus: Helling
Uitgangsfrequentie (Hz)

60 —

40

20 —

I I I Y 1)
30 60 90

30-seconden acceleratie en deceleratie hellingcurve

Indien de acceleratietijd te kort is, schakelt de omvormer misschien uit op de fout
overstroom. Indien de deceleratiehelling op te snel stoppen ingesteld is, schakelt de
omvormer misschien uit op overspanning. Deze scenario's zijn in de meeste
applicaties onwaarschijnlijk vanwege de interne stroom- en spanningsbeperkende
functies die in de omvormer ingebouwd zijn. In dergelijke omstandigheden zullen de
gewenste aanlooptijden echter niet worden gehaald.

Elke applicatie en motor is uniek. Als algemene richtlijn voor HVAC pompen en
ventilatoren, worden hellingtijden vaak ingesteld tussen 30 en 90 seconden. Een
grotere omvormer/motor heeft doorgaans een langere hellingtijd. Bepaalde
applicaties of pomptypes vereisen echter een veel snellere of langzamere hellingtijd.

De omvormer ondersteund ook de mogelijkheid om twee hellingsets in te stellen.
Deze functie wordt meestal gebruikt in situaties waarbij een snelle acceleratietijd
nodig is tot een bepaald toerental, en daarna een langzamere acceleratietijd nodig is
boven dat toerental. Deze functie wordt geconfigureerd met Menu > Primaire
instellingen > Hellingen > Gebruik twee hellingsets.

Instellingen

* Menu > Primaire instellingen > Hellingen

» Toerentalreferentiehellingen: Parameters 23.71...23.15 en 46.01
(pagina 495 en 599)

» Frequentiereferentie-hellingen: Parameters 28.71...28.75 en 46.02
(pagina 572 en 599)

+ Zwevende komma regeling(Motor potentiometer): Parameter 22.75 (pagina 494)
* Noodstop (“Off3” modus): Parameter 23.23 Noodstop tijd (pagina 496).
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Voorbeelden van toepassingen

Verwijzend naar Applicatie voorbeeld 7: Gekoeld-water pomp (pagina 157) en
Applicatie voorbeeld 8: Condensor-water pomp (pagina 153), is de omvormer
geprogrammeerd zodat de omvormer langs helling stopt om waterslag te voorkomen.
Alle ventilator voorbeelden zijn ingesteld op uitloop tot stilstand.

In het geval van de ventilator applicatie voorbeelden, is het niet nodig om de
ventilator te regelen bij het stoppen omdat de weerstandskrachten niet groot genoeg
zijn om schade te veroorzaken aan enig onderdeel van het systeem. De ventilator zal
langzaam tot stilstand komen vanwege de luchtweerstand en wrijving in het systeem.
Indien een omvormer een nieuwe run-opdracht ontvangt terwijl de ventilator nog aan
het afremmen is, kan de omvormer de draaiende motor vangen en en de ventilator
langs helling naar het referentie-toerental brengen

In de pomp applicatie voorbeelden, kan de vloeistof in de leidingen genoeg krachten
op de pomp uitoefenen om de pomp zeer snel tot stilstand te brengen nadat de
omvormer stopt met regelen van de motor. Deze plotselinge stop zal een drukpiek in
de leidingen veroorzaken, vaak bekend als waterslag. Waterslag problemen zijn o.a.
geluid en trillingen, maar het kan ook grote problemen veroorzaken zoals instorten
van de leidingen. Door de omvormer het afremmen van de pomp te laten regelen
over een langere tijdsperiode, is de drukverandering niet plotseling en is het
waterslag-issue opgelost.
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Proces PID-regeling

Er zijn twee proces PID-regelingen (PID set 1 en PID set 2) ingebouwd in de
omvormer. De regeling kan gebruikt worden om procesvariabelen te regelen, zoals
druk of flow in de leiding of vioeistofniveau in de container.

Bij PID-regeling wordt een procesreferentie (setpoint) in plaats van een
toerentalreferentie op de omvormer aangesloten. Er wordt tevens een actuele
waarde (procesterugkoppeling) naar de omvormer teruggezonden. De PID-regeling
past het toerental van de omvormer aan om de gemeten procesvariabele (werkelijke
waarde) op het gewenste niveau (setpoint) te houden. Dit betekent dat de gebruiker
geen frequentie/toerental/koppel referentie hoeft in te stellen voor de omvormer,
maar de omvormer past zijn werking aan volgens de PID.

Het onderstaande vereenvoudigde blokschema geeft een illustratie van de PID-
regeling. Voor gedetailleerdere blokschema's, zie pagina's 382 en 384.

Setpoint —— P
Begrenzing
‘ Proces Toerental-, kop-
Filter PID _>7~£_> pel- of frequentie-
referentieketen
All —P Werke- | gy i L |
Al2 —p{  lijke
e waarden
proces

FBA —

Het omvormer bevat twee complete sets van proces PID-regeling instellingen
waartussen gewisseld kan worden wanneer nodig; zie parameter 40.57 PID set1/set2
selectie.

Opmerking: Proces PID-regeling is alleen beschikbaar in externe besturingslocatie
EXT2; zie de sectie Lokale besturing t.o.v. externe besturing (pagina 105).

Slaap- en boostfuncties voor PID-regeling

De slaapfunctie is geschikt voor PID-regeling toepassingen waarbij het verbruik
varieert, zoals schoon-water pompsystemen. Wanneer deze functie gebruikt wordt,
wordt de pomp volledig gestopt bij lage vraag, in plaats van de pomp langzaam te
laten lopen onder zijn efficiénte werkbereik. In het volgende voorbeeld wordt de
werking van de slaapfunctie gevisualiseerd.

Voorbeeld: De omvormer regelt een boosterpomp. Het waterverbruik daalt 's nachts.
De PID-regeling vermindert daarom het motortoerental. Door natuurlijk verlies in de
leidingen en het lage rendement van de centrifugaalpomp bij lage toeren stopt de
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motor echter niet, maar blijft draaien. De slaapfunctie detecteert de lage toeren en
stopt de onnodige pompactiviteit nadat de slaapvertraging is verstreken. De
omvormer schakelt naar de slaapmodus, maar blijft de druk controleren. De pomp
start opnieuw als de druk onder het vooraf gedefinieerde minimumniveau is gedaald
en de wekvertraging is verstreken.

De gebruiker kan de PID slaaptijd verlengen door de boost functionaliteit. De boost
functionaliteit verhoogt het proces setpoint gedurende een voorgedefinieerde tijd,
voordat de omvormer naar de slaapmodus gaat.

A Setpoint Slaap boost tijd (40.45)
- -
Slaap boost stap (40.46:)1_ o
L L » Tijd
Actuele waarde : : Wekvertraging (40.48)
A | .
Niet-geinverteerd ! -
(40.31 = Niet geinverteerd (Ref - Terugk)) I
Wekniveau '
(Setpoint - Wek afwijking [40.47])
Tijd
Actuele waarde
A
Wekniveau i
(Setpoint + Wek afwijking [40.47])
Geinverteerd (40.31 = Geinverteerd
(Terugk - Ret))
Tijd
Motor toerental
t<ty , ' tsq | :
- -+ ,
| Slaapniveau N\ __ _ _f N ___ ... :
(40.43) ! !
. - » Tijd

START
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Tracking

In tracking modus wordt de uitgang van het PID-blok direct ingesteld op de waarde
van parameter 40.50 (of 41.50) Set 1 tracking ref selectie. De interne I-term van de
PID-regeling is zodanig ingesteld dat er geen pieken doorgegeven mogen worden
naar de uitgang, zodat na het verlaten van de tracking-modus, het normale
procesregeling-bedrijf kan worden hervat zonder noemenswaardige schok.

Instellingen

» Parametergroepen 40 Proces PID set 1 (pagina 574) en 41 Proces PID set 2
(pagina 589).
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Limieten

Limieten overzicht

De omvormer heeft meerdere limieten die ingesteld kunnen worden om te
voorkomen dat de omvormer schade veroorzaakt aan de motor of het mechanische
systeem. Limieten kunnen toegepast worden op de minimum en maximum
frequentie, toerental, of koppel en de maximum stroom. Frequentie-limieten worden
gebruikt in scalar motorbesturingsmodus, terwijl toerentallimieten gebruikt worden in
vector motorbesturingsmodus.

Het instellen van een minimum toerental/frequentie kan gebruikt worden om te
voorkomen dat een pomp of motor oververhit raakt. Het laten lopen van een
bepaalde pomp of motor type bij een te laag toerental zal zijn vermogen om zichzelf
te koelen verminderen. Ook vereisen bepaalde koeltorens van type versnellingskast,
een minimum toerental instelling om te zorgen voor een goede smering van de
versnellingskast. Apparatuur die warmer draait, of een goede smering mist, zal
waarschijnlijk een kortere levensduur hebben. Raadpleeg de fabrikant van de
apparatuur voor minimum toerental/frequentie instellingen.

Het instellen van een maximum toerental/frequentie kan gebruikt worden om al te
grote mechanische spanningen te voorkomen. Mechanische spanning groter dan
volgens het ontwerp van de apparatuur, zal waarschijnlijk de levensduur van de
apparatuur verkorten. Raadpleeg de fabrikant van de apparatuur om het maximum
veilige toerental/frequentie te bepalen.

De maximum stroom instelling zal gelijkmatig bedrijf voorkomen boven een specifiek
stroom bedrijf. Merk op dat deze instelling niet gerelateerd is aan de motoroverbelas-
ting-beveiliging, die geconfigureerd is gebaseerd op actuele motorstroom informatie
die in de omvormer ingevoerd is.

Instellingen
* Menu > Primaire instellingen > Limieten
+ Parametergroep 30 Limieten.

Voorbeelden van toepassingen

Verwijzend naar Applicatie voorbeeld 5: Koeltoren ventilator, toerental follower
(pagina 746) en Applicatie voorbeeld 6: Koeltoren, PID (pagina 148), wordt de
minimum frequentie ingesteld gebaseerd op beperkingen aan de smeringseisen van
de tandwielkast van de ventilator. In dit geval is de limiet gebaseerd op informatie van
de fabrikant van de apparatuur.

Terwijl de andere voorbeelden op pagina's 738...153 geen begrenzingen gebruiken,
kan er toch een voordeel zijn. In de pomp-applicatie voorbeelden bijvoorbeeld, kan
een pomp-fabrikant een minimum flow van 25% aanbevelen. Flow is lineair
gerelateerd aan motortoerental. In dit voorbeeld, aangenomen een 60 Hz pomp
systeem, wordt de minimum frequentie van de omvormer ingesteld op 15 Hz.
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Override

Overzicht

De override-modus, een flexibele manier om een kritische respons te configureren,

wordt doorgaans gebruikt in ventilatortoepassingen die een speciale bedrijffsmodus

vereisen om bij brand- en rookbestrijding te assisteren. De override-modus kan ook
gebruikt worden in een scala aan andere toepassingen naast persoonlijke veiligheid
toepassingen.

Opmerking: De volgende sectie geeft nadere details over de werking van override
voor een alleenstaande omvormer in scalairmodus. Zie sectie Scalar-motorbesturing
(pagina 193).

Activeren van de Override modus

Wanneer override geactiveerd wordt, volgt de omvormer de geprogrammeerde
functionaliteit gedefinieerd in parametergroep 70 Override, met gebruikmaking van
de instellingen in het Menu > Primaire instellingen > Override menu. De override-
modus wordt geactiveerd via een toegewezen digitale ingang in de omvormer, die u
selecteert in het Primaire instellingen > Override > Activeer override vanaf:
menu. De digitale ingang dient ook als startopdracht voor de omvormer in override-
modus is

Uit (™ ACHA80 0.0 Hz
Override
Cverride modus: Mormaal
Activeer override vanaf: D16 hoog
Referentie vanaf: Constante frequen...
Constante frequenties >

Oraairichtng selectie.  Yoorwaarts

Terug '|I4:28 Bewerken

Selecteer Normaal of Kritisch override-modus in Menu > Primaire instellingen >
Override > Override-modus. Normaal volgt het geprogrammeerde aantal foutresets
in override-modus. Kritisch staat oneindig aantal foutresets toe. Uitgeschakeld geeft
aan dat override niet in gebruik is.

Het is belangrijk dat het systeem werkt zoals geprogrammeerd wanneer de override-
modus wordt geactiveerd. Beveilig de override-instellingen zodat ze niet gewijzigd
kunnen worden:

Selecteer Menu > Primaire instellingen > Beveiliging.

Ontgrendel het Veiligheid menu door de gebruikers-toegangscode in te voeren.
Selecteer Vergrendel override-instellingen.

PN~

Vergrendel tenslotte het Beveiligingmenu weer.
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Wanneer override gedeactiveerd wordt, keert de omvormer terug naar de
oorspronkelijk geprogrammeerde bedrijffsmodus. Merk op dat de omvormer, als deze
in de hand-modus was voordat override geselecteerd werd, terugkeert naar de Off
modus nadat override gedeactiveerd werd.

Referentie voor override-frequentie

U kunt de omvormer zodanig configureren dat deze in zeven verschillende override-
modus types kan draaien door de referentie voor override toerental/frequentie te
selecteren in het Referentie van: menu.

Uit ™ ACHS80 0.0 Hz
Referentie vanaf:
C

e frequenties

Al direct
Al2 direct

Override frequente
Lwevende komma

Annuleren 14:27 Opslaan

+ Constante frequenties maakt het mogelijk meerdere constante frequenties te
selecteren gebaseerd op meerdere digitale ingangen.

+ Al direct of Al2 direct is de toerentalreferentie in de override-modus.

+ Override frequentie dwingt de omvormer-frequentie naar een enkele
voorgeprogrammeerde waarde.

+ Zwevende komma gebruikt twee gedefinieerde digitale ingangen om de
omvormer-frequentie te verhogen of te verlagen. Beginwaarden kunnen
geconfigureerd worden, en ook minimum en maximum waarden en hellingtijden.

+ Geforceerde stop stopt de omvormer volgens de gedefinieerde stopmodus.

» PID, set1 regelt de omvormer-frequentie gebruikmakend van de uitgangswaarde
van de proces PID-regeling voor PID parameterset 1.

Override-modus kenmerken
In de override-modus toont de omvormer de volgende kenmerken en gedrag.

* Eenmaal in override zal de omvormer alle veldbuscommunicatie opdrachten voor
start/stop en toerentalreferentie negeren.

* In de override-modus negeert de omvormer alle opdrachten vanaf het bedie-
ningspaneel, bijvoorbeeld Hand/Off/Auto verzoeken en eventuele parameterwijzi-
gingen die effect zouden hebben op override worden genegeerd. Indien een
DriveWare tool verbonden is via de USB-poort, zal deze genegeerd worden.

* Activering van de override-modus stelt ook een startopdracht in werking. Een
secundaire startopdracht is niet nodig wanneer in override-modus.
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» Het runpermissie signaal en de signaalbron voor de startvergrendeling(en)die
gevolgd zullen worden tijdens de override-modus kunnen ingesteld worden vanaf
het Primaire instellingen > Override > Override veiligheden menu.

Uit (™ ACHBED 0.0 Hz

Override veiligheden

& Gebruik run-perm
® Gebruik startvergrendeling 1
® Gebruik starvergrendeling 2
O Gebruik starvergrendeling 3
O Gehbruik startvergrendeling 4

Terug 14:40  Sel opheffen

* Wanneer override ingeschakeld is, negeert de omvormer alle ingangen met
uitzondering van de override activering/deactivering ingang, de digitale ingangen
die de constante frequentie, of frequenties selecteren, en de veiligheden die
geselecteerd zijn om in de override-modus te gelden. Het selecteren welke actief
blijven gebeurt in het Override veiligheden menu en het kunnen het run
permissie signaal en/of tot vier startvergrendeling(en) zijn.

* Wanneer de override-modus actief is, toont de omvormer waarschuwingsbericht
Override actief.

OVERRIDE  ,_t ACHAED 0.0 Hz

Waarschuwing AFFE
A code: 0000 0000
Override actief 14:3%:54

Orwormer 1= in override modus

Verbergen 14:40 Oplossing

* Het bewaken van parameters door veldbuscommunicatie is nog steeds
beschikbaar tijdens de override-modus. Doorvoeren via I/O punten (analoge
uitgangen, relaisuitgangen en digitale ingangen die bestuurd worden via een
veldbus) zullen normaal werken en data doorvoeren via de omvormer.
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+ Fouten worden gegroepeerd in fouten met hoge prioriteit en fouten met lage
prioriteit. Hoge-prioriteit fouten worden getoond en zullen de omvormer stoppen.
Zie parametergroep 70 Override (pagina 622) voor foutafhandeling. Hier volgt een
lijst van de hoge-prioriteit fouten:

2310 Overstroom 5090 STO hardware fout
2330 Aardlek 5091 Safe torque off
2340 Kortsluiting 7122 Motor overbelasting
3210 DC-link overspanning FA81 Safe torque off 1
4981 Externe temperatuur 1 FA82 Safe torque off 2
4982 Externe temperatuur 2

+ Tenzij hierboven vermeld, zijn alle andere fouten lage-prioriteit fouten. Actieve
fouten met lage prioriteit worden gereset wanneer de omvormer naar de override-
modus overgaat. Fouten met lage prioriteit worden genegeerd wanneer de
omvormer in override-modus is.

U kunt selecteren of u wel of niet autoreset voor kritische fouten wilt gebruiken (/]
Gebruik autoreset voor kritische fouten) of dat een handmatige reset vereist is
vanaf het bedieningspaneel of toegewezen digitale ingang.

» Het aantal hoge-prioriteit foutreset pogingen wordt beinvioed door de override-
modus. U kunt selecteren: Geblokkeerd, Normaal, of Kritisch. Uitgeschakeld
geeft aan dat override niet in gebruik is. Normaal volgt het geprogrammeerde
aantal foutresets. Kritisch staat een oneindig aantal foutresets toe.

Opmerking: Het onjuiste gebruik van de functie kritische override kan de garantie
ongeldig maken.

» De override-configuratie kan vergrendeld worden via de toegangsniveau
veiligheid van de omvormer. Zie parametergroep 96 Systeem (pagina 672) voor
toegangscode en toegangsniveau-instellingen.

» De Al-bewakingsfunctie werkt nog steeds voor alle override-modi die gebruik
maken van een analoge ingang. Zo zal de omvormer, indien een analoog
ingangssignaal verloren is, in bedrijf zijn gebaseerd op parametergroep 712
Standaard Al (pagina 426) configuratie.

* Indien Safe Torque Off (STO) getriggerd wordt terwijl de omvormer in override-
modus is, verlaat de omvormer override en volgt de programmering voor STO
alarm en fout configuratie. Er wordt een foutcode getoond om de operator te laten
weten dat de omvormer in STO conditie is. Wanneer STO geblokkeerd wordt, zal
de omvormer niet terugkeren naar override bedrijf.

Instellingen

* Menu > Primaire instellingen > Override

» Parametergroep 70 Override (pagina 622)

» Parametergroep 12 Standaard Al (pagina 426)

» Parametergroep 96 Systeem (pagina 672).
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Applicatie voorbeeld 1: Override voor enkele override
frequentieregeling

De luchtbehandelingsunit (AHU) die normaal geconditioneerde lucht aan de
betreffende zone levert, kan overgeschakeld worden naar rookbestrijding modus
door het brandalarmsysteem. De AHU dempers worden doorgaans geconfigureerd
voor volledige buitenlucht en uitlaat luchtwegen, in rookbestrijdingsmodus. De
toevoerventilator en de retour/uitlaat ventilator worden geregeld naar vooraf-
bepaalde toerentallen om de gespecificeerde luchtstroming en ruimte-drukverhoging
te leveren. Dit voorbeeld bestaat uit:

Een start/stop opdracht van het gebouwautomatiseringssysteem (building
automation system (BAS)) voor Normale modus bedrijf

Een 0...10 V DC analoog toerental opdrachtsignaal vanaf het BAS voor Normale
modus bedrijf

Een Freezestat veiligheid geconfigureerd als een lage-prioriteit
veiligheidsvergrendeling die genegeerd wordt in de override-modus

Een hoge statische kanaaldruk beveiliging (Overdruk) geconfigureerd als een
hoge-prioriteit veiligheidsvergrendeling die in normale en override-modus werkt

Een toevoerlucht rookdetector/alarm beveiliging geconfigureerd als een hoge-
prioriteit veiligheidsvergrende