Profibus DP: Variablenindex-Tabellen fur Systemvariablen 2002-08-30
Profibus DP: Variable index tables for system variables
Profibus DP: Tables d'index variable pour des variables de systéeme

Protronic 100/500/550
Digitric 100/500

Analogeingange Analog inputs Entrées analogiques
" Hexadezimal ~ Hexadezimal N
Dezimal Lesen Schreiben Datentyp Variablenname Kommentar
; Read Write :
Decimal hexadecimal hexadezimal Data type Variable name Comment
: Hexadécimal ~ Hexadécimal — Type i i
Décimal lecture Ecriture donnée Nom de variable Commentaire
1 0x0001 OXFFFF REAL \AEOL Analogeingang 01 LAl01 Analog input 01 .EAOL Entrée analogique 01
1502  OxOSDE OxFA22 BOOL .AEOL1ERR Fehler AEOL .AIO1ERR Error of AIOL .EAOL1ERR Erreur AEOL
3 0x0003 OXFFFD REAL \AE02 Analogeingang 02 LAl02 Analog input 02 .EA02 Entrée analogique 02
1503  OxOSDF OxFA21 BOOL .AE02ERR Fehler AEO2 .AI02ERR Error of Al02 .EAO2ERR Erreur AEO2

LAl Analog input 11 .EA11 Entrée analogique 11

5 0x0005 OxFFFB REAL AE11 Analogeingang 11

11  0x000B OXFFF5 REAL \AE14 Analogeingang 14 LAl14 Analog input 14 .EA14 Entrée analogique 14
1515 OxOSEB OxFA15 BOOL \AE14ERR Fehler AE14 AI14ERR Error of Al14 \EAL14ERR Erreur AE14

13  0x000D OxFFF3 REAL AE21 Analogeingang 21 AI21 Analog input 21 {EA21 Entrée analogique 21
1522 Ox05F2 OxFAOE BOOL \AE21ERR Fehler AE21 AI21IERR Error of Al21 .EA21ERR Erreur AE21

15 OxFFF1 AE22 Analogeingang 22 LAI22 Analog input 22 \EA22 Entrée analogique 22

21 0x0015 OXFFEB REAL \AE31 Analogeingang 31 LAI31 Analog input 31 \EA31 Entrée analogique 31
1532 OxOSFC OxFA04 BOOL .AE31ERR Fehler AE31 \AI31ERR Error of AI31 .EA31ERR Erreur AE31

23 0x0017 OXFFE9 REAL \AE32 Analogeingang 32 LAI32 Analog input 32 \EA32 Entrée analogique 32
1533  OxOSFD OxFA03 BOOL .AE32ERR Fehler AE32 \AI32ERR Error of AI32 .EA32ERR Erreur AE32

25 0x0019 OXFFE7 REAL \AE33 Analogeingang 33 LAI33 Analog input 33 .EA33 Entrée analogique 33

31 0x001F OxFFE1 REAL \AE42 Analogeingang 42 LAl42 Analog input 42 \EA42 Entrée analogique 42
1543 0x0607 OxF9F9 BOOL .AE42ERR Fehler AE42 \Al42ERR Error of Al42 .EA42ERR Erreur AE42

33 0x0021 OXFFDF REAL AE43 Analogeingang 43 .Al43 Analog input 43 .EA43 Entrée analogique 43
1544 0x0608 OxF9F8 BOOL .AE43ERR Fehler AE43 \Al43ERR Error of Al43 .EA43ERR Erreur AE43

35 0x0023 0xFFDD REAL .AE44 Analogeingang 44 \Al44 Analog input 44 .EA44 Entrée analogique 44

41 0x0029 OXxFFD7 REAL \AE53 Analogeingang 53 LAI53 Analog input 53 .EA53 Entrée analogique 53
1554  0x0612 OxFOEE BOOL .AES3ERR Fehler AE53 \AIS3ERR Error of AI53 .EAS3ERR Erreur AES3

43 0x002B OXFFD5 REAL \AE54 Analogeingang 54 LAl54 Analog input 54 .EA54 Entrée analogique 54
1555 0x0613 OxF9ED BOOL \AE54ERR Fehler AE54 AIS4ERR Error of Al54 \EA54ERR Erreur AE54

45 0x002D OxFFD3 REAL AE61 Analogeingang 61 LAl61 Analog input 61 .EA61 Entrée analogique 61

51 0x0033 OXFFCD REAL .AE64 Analogeingang 64 LAl64 Analog input 64 .EA64 Entrée analogique 64



1565 0x061D
53 0x0035
1572 0x0624
55 0x0037

Analogausgange

Dezimal Lesen

Read
hexadecimal
Hexadécimal
lecture

71 0x0047
1600 0x0640

73 0x0049
1601  0x0641

75 0x004B

Decimal

Décimal

Hexadezimal

OxF9E3
OxFFCB
0xF9DC
OxXFFC9

Analog outputs

Hexadezimal
Schreiben
Write
hexadezimal
Hexadécimal
re
O0xFFB9
0xF9CO
OxFFB7
OxF9BF
O0xFFBS

BOOL
REAL
BOOL

.AEG4ERR
AE71
\AE71ERR
AET2

Sorties analogiques

Variablenname

\AAOL
.AA01BUE
AALL
\AA11BUE
AA12

Fehler AE64
Analogeingang 71
Fehler AE71
Analogeingang 72

Kommentar

Analogausgang 01
Fehler AAOL
Analogausgang 02
Fehler AA11
Analogausgang 11

.AIGB4ERR Error of Al64 \EAB4ERR Erreur AE64
AIT1 Analog input 71 .EA71 Entrée analogique 71
AIT1IERR Error of AI71 \EA7T1ERR Erreur AE71

AIT2 Analog input 72 .EA72

Entrée analogique 72

Variable name Comment

Nom de variable Commentaire
.AO01 Analog output 01 .SA0L Sortie analogique 01
\AO01LD Error of AOO1 .SAO1ERR Erreur AAOL
\AO11 Analog output 02 .SA11 Sortie analogique 02
\AO11LD Error of AO11 .SA11ERR Erreur AA1L
.AO12 Analog output 11 .SA12 Sortie analogique 11

Analogausgang 22
Fehler AA22
Analogausgang 23
Fehler AA23
Analogausgang 31

83  0x0053
1607  0x0647
85  0x0055
1608 0x0648
89  0x0059

OxFFAD
0xF9B9
OxFFAB
0xF9B8
OXFFA7

REAL
BOOL
REAL
BOOL
REAL

AA22
.AA22BUE
[AA23
.AA23BUE

\AO22 Analog output 22 .SA22 Sortie analogique 22
\A022LD Error of AO22 .SA22ERR Erreur AA22
.AO23 Analog output 23 .SA23 Sortie analogique 23
\AO23LD Error of AO23 .SA23ERR Erreur AA23
.AO31 Analog output 31 .SA31 Sortie analogique 31

97  0x0061
1614 OX064E
99  0x0063
1615 O0x064F
101  0x0065

109  0x006D
1620 0x0654

113 0x0071
1622 0x0656
115 0x0073

123 0x007B
1627 0x065B
125 0x007D
1628 0x065C

OXFFOF
0xF9B2
OXFF9D
0xFOB1
OXFF9B

OxFF93
OxF9AC
OxFF8F
OxF9AA
0xFF8D

OxFF85
OxF9A5
OxFF83
OxF9A4

REAL
BOOL
REAL
BOOL
REAL

REAL
BOOL
REAL
BOOL

REAL
BOOL
REAL
BOOL

AA4L
\AA41BUE
AA42

\AA42BUE
AA43

\AA53
.AA53BUE
AABL
.AA61BUE
AAB2

AAT2
.AAT2BUE
AAT3
.AAT3BUE

Analogausgang 41
Fehler AA41
Analogausgang 42
Fehler AA42
Analogausgang 43

Analogausgang 53
Fehler AAS3
Analogausgang 61
Fehler AA61

Analogausgang 62

Analogausgang 72
Fehler AA72
Analogausgang 73
Fehler AA73

.AO41 Analog output 41 .SA41 Sortie analogique 41
\AO41LD Error of AO41 .SA41ERR Erreur AA4L
.AO42 Analog output 42 .SA42 Sortie analogique 42
\AO42LD Error of AO42 .SA42ERR Erreur AA42

.AO43 Analog output 43 .SA43 Sortie analogique 43

.AO53 Analog output 53 .SA53 Sortie analogique 53
\AO53LD Error of AO53 .SA53ERR Erreur AA53
.AO61 Analog output 61 .SA61 Sortie analogique 61
\AO61LD Error of AO61 .SAB1ERR Erreur AAGL

.AO62 Analog output 62 .SA62 Sortie analogique 62

LAO72 Analog output 72 .SA72 Sortie analogique 72
\AO72LD Error of AO72 .SA7T2ERR Erreur AA72
\AO73 Analog output 73 .SA73 Sortie analogique 73
\AO73LD Error of AO73 .SA73ERR Erreur AA73



Binareingange

Dezimal
Decimal

Décimal

1652
1653
1654
1655
1656

Hexadezimal

Lesen

Read
hexadecimal

Hexadécimal
lecture
0x0674
0x0675
0x0676
0x0677
0x0678

Digital inputs

Hexadezimal
Schreiben

Write
hexadezimal

Hexadécimal
Ecriture
0OxF98C
0xF98B
OxF98A
0xF989
0xF988

Entrées binaires

Variablenname

.BEO1
.BEO2
.BEO3

\BE11

Kommentar

Binareingang 01
Binareingang 02
Binareingang 03
Binareingang 04
Binareingang 11

Variable name

.DIO1
.DI02
.DI03
.DI04
.DI11

Comment

Digital input 01
Digital input 02
Digital input 03
Digital input 04
Digital input 11

Nom de variable

.EBO1
.EB02
.EBO3
.EBO4
.EB11

Commentaire

Entrée binaire 01
Entrée binaire 02
Entrée binaire 03
Entrée binaire 04
Entrée binaire 11

1662
1663
1664
1665

1672
1673
1674

1675
1676

0X067E
0x067F
0x0680
0x0681
0x0682

0x0688
0x0689
0x068A
0x068B
0x068C

0xF982
0xF981
0xF980
OxF97F
OxF97E

0xF978
O0xF977
O0xF976
0xF975
OxF974

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

.BE21
.BE22
.BE23
.BE24

.BE35
.BE36
\BE41
.BE42
.BE43

Binareingang 21
Binareingang 22
Binareingang 23
Binareingang 24
Binareingang 25

Binareingang 35
Binareingang 36
Binareingang 41
Binareingang 42
Binareingang 43

.DI21
.DI22
.DI23
.DI24

.DI3S
.DI36
D141
.DI42
.DI43

Digital input 21
Digital input 22
Digital input 23
Digital input 24
Digital input 25

Digital input 35
Digital input 36
Digital input 41
Digital input 42
Digital input 43

.EB21
.EB22
EB23
.EB24

.EB35
.EB36
\EB41
.EB42
.EB43

Entrée binaire 21
Entrée binaire 22
Entrée binaire 23
Entrée binaire 24
Entrée binaire 25

Entrée binaire 35
Entrée binaire 36
Entrée binaire 41
Entrée binaire 42
Entrée binaire 43

1682
1683
1684
1685
1686

0x0692
0x0693
0x0694
0x0695
0x0696

OXF96E
0xF96D
0xF96C
0xF96B
OxF96A

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

.BE53
.BE54
.BE55
.BE56
.BE61

Binareingang 53
Binareingang 54
Binareingang 55
Binareingang 56
Binareingang 61

.DIS3
.DI54
.DIS5
.DIS6
.DI61

Digital input 53
Digital input 54
Digital input 55
Digital input 56
Digital input 61

.EB53
.EB54
.EB55
.EB56
.EB61

Entrée binaire 53
Entrée binaire 54
Entrée binaire 55
Entrée binaire 56
Entrée binaire 61

1692
1693
1694
1695
1696

0x069C
0x069D
0x069E
0x069F
0x06A0

O0xF964
0xF963
0xF962
0xF961
0xF960

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

BE71
.BE72
.BE73
.BE74
.BE75

Binareingang 71
Binareingang 72
Binareingang 73
Binareingang 74
Binareingang 75

.DI7T1
.DI72
.DI7T3
.DI7T4
.DI7S

Digital input 71
Digital input 72
Digital input 73
Digital input 74
Digital input 75

EB71
.EB72
.EB73
.EB74
.EB75

Entrée binaire 71
Entrée binaire 72
Entrée binaire 73
Entrée binaire 74
Entrée binaire 75

w



Bindrausgange

Dezimal Hexadezimal
= Lesen
: Read
Decimal hexadecimal
; Hexadécimal
Dsciinal lecture

1722 0x06BA
1723 0x06BB
1724  0x06BC
1725 0x06BD
1726 OX06BE

1732 0x06C4

1733  0x06C5
1734  0x06C6
1735 0x06C7

0x06C8

1742 0x06CE
1743  0x06CF
1744 0x06DO
1745 0x06D1
1746  0x06D2

Digital outputs

el
\r:\n’;taedezimal 2ata b
Hexadécimal Type
donnée
BOOL
0xF945 BOOL
0xF944 BOOL
0xF943 BOOL

0xF942 BOOL

0xF93C BOOL
0xF93B BOOL
OxF93A BOOL
0xF939 BOOL

0xF938

0xF932 BOOL
0xF931 BOOL
0xF930 BOOL
OxF92F BOOL

OXF92E BOOL

Sorties binaires

Variablenname Kommentar
Variable name Comment
Nom de variable Commentaire

.BAOL Binarausgang 01 .DO01 Digital output 01 .SBO1 Sortie binaire 01
.BA02 Binarausgang 02 .DO02 Digital output 02 .SB02 Sortie binaire 02
.BA03 Binarausgang 03 .DO03 Digital output 03 .SB03 Sortie binaire 03
.BAO4 Binarausgang 04 .DO04 Digital output 04 .SB04 Sortie binaire 04

Binarausgang 11 .DO11 Digital output 11 .SB11 Sortie binaire 11

.BA21 Binarausgang 21 .DO21 Digital output 21 .SB21 Sortie binaire 21
BA22 Binarausgang 22 .D022 Digital output 22 .SB22 Sortie binaire 22
.BA23 Binarausgang 23 .DO23 Digital output 23 .SB23 Sortie binaire 23
.BA24 Binarausgang 24 .D024 Digital output 24 .SB24 Sortie binaire 24

Binarausgang 25 Digital output 25 Sortie binaire 25

.BA35 Binarausgang 35 .DO35 Digital output 35 .SB35 Sortie binaire 35
.BA36 Binarausgang 36 .DO36 Digital output 36 .SB36 Sortie binaire 36
.BA41 Binarausgang 41 .DO41 Digital output 41 .SB41 Sortie binaire 41
.BA42 Binarausgang 42 .DO42 Digital output 42 .SB42 Sortie binaire 42

.BA43 Binarausgang 43 .DO43 Digital output 43 .SB43 Sortie binaire 43

1752 0x06D8
1753  0x06D9
1754 Ox06DA
1755 0x06DB
1756 0x06DC

0xF928 BOOL
0xF927 BOOL
0xF926 BOOL
0xF925 BOOL
0xF924 BOOL

.BA53 Binarausgang 53 .DO53 Digital output 53 .SB53 Sortie binaire 53
.BA54 Binarausgang 54 .DO54 Digital output 54 .SB54 Sortie binaire 54
.BA55 Binarausgang 55 .DO55 Digital output 55 .SB55 Sortie binaire 55
.BA56 Binarausgang 56 .DO56 Digital output 56 .SB56 Sortie binaire 56
.BA61 Binarausgang 61 DO61 Digital output 61 SB61 Sortie binaire 61

1762 Ox06E2
1763 Ox06E3
1764  Ox06E4
1765 Ox06ES5
1766 OX06E6

OxF91E BOOL
0xF91D BOOL
0xF91C BOOL
0xF91B BOOL
OxF91A BOOL

.BA71 Binarausgang 71 .DO71 Digital output 71 .SB71 Sortie binaire 71
.BA72 Binarausgang 72 .DO72 Digital output 72 .SB72 Sortie binaire 72
.BA73 Binarausgang 73 .DO73 Digital output 73 .SB73 Sortie binaire 73
.BA74 Binarausgang 74 .DO74 Digital output 74 .SB74 Sortie binaire 74
.BA75 Binarausgang 75 .DO75 Digital output 75 .SB75 Sortie binaire 75

h



Regelkreis / Loop 1

Dezimal Hexadezimal
= Lesen
" Read
Decimal hexadecimal
" Hexadécimal
Décimal lecture
227 Ox00E3
1822 Ox071E
245  0x00F5
247  0x00F7

0x071D

293  0x0125
295 0x0127

297 0x0129
151 0x0097
0x0099

1836 0x072C
1837  0x072D
1829 0x0725
1830 0x0726

0x00B1

947  0x03B3
949  0x03B5
951  0x03B7
953  0x03B9

0x03BB

199  0x00C7
201  0x00C9
249  0x00F9
1823 Ox071F

271 0x010F
273 0x0111
275 0x0113
277 0x0115

0x0117

1827 0x0723

Control loop / Loop 1

Hexadezimal

Schreiben
Write
hexadezimal
Hexadécimal
Ecriture
0xFF1D
OxF8E2
0xFFOB
OxFF09
OxF8E3

0xFEDB
OxFED9
OXFED7
OXFF69
OXFF67

OxF8D4
0xF8D3
OXF8DB
OxF8DA
OXFF4F

0xFC4D
0xFC4B
O0xFC49
OxFC47

OxFF39
OxFF37
0xFFO7
OxF8E1
0xF8D0

OXxFEF1
OXFEEF
OXFEED
OxFEEB
OXFEE9

0xF8DD

Datentyp

DINT
DINT
DINT
REAL

BOOL
BOOL
BOOL
BOOL

REAL
REAL
REAL
REAL

REAL
REAL
REAL
BOOL

REAL
REAL
REAL
REAL
REAL

BOOL

Boucle de régulation / PID 1

Variablenname

.INDS_LOOP1
.L1_A_VORB
L1_ANA_LO
L1_ANA_HI
L1 B1

L1._D2
L1.D3
L1.D4
L1_ES1

L1_GW3_ouT
L1_GW4_OUT
L1_HAND_M
L1_HAND_W
L1_K1

L1K7
L1_K8
L1 K9
L1_K10

L1_KP_STEUER
L1_KS_STEUER
L1_LAMBDA
L1_M_VORB
L1_MAN_AUTO

L1_R1
L1_R2
L1 R3
L1_R4
.L1_R5

L1_REGLER_MAN

Kommentar

Variable name
Anzeigeschleifeposition .L1_POS_IND
AUTOMATIK vorbereitet .L1_A_PREP
Untere Bargraphen-Skalierung .L1_ANA_LO
Obere Bargraphen-Skalierung .L1_ANA_HI
Umschaltung ES1/ES2 L1 B1

freie DINT Variable .L1_DINT2
freie DINT Variable .L1_DINT3
freie DINT Variable .L1_DINT4
1. Eingang Eingangsschaltung .Liic1

2. Eingang Eingangsschaltung

L1Ic2

Grenzwertverletzung L1-GW3 .L1_AL3_OUT
Grenzwertverletzung L1-GW4 .L1_AL4_OUT
Schrittausgang MEHR .L1_M_INC
Schrittausgang WENIGER .L1_M_DEC

Bewertungsfaktor K1 .L1_CONST1

Bewertungsfaktor K7 .L1_CONST7
Bewertungsfaktor K8 .L1_CONST8
Bewertungsfaktor K9 .L1_CONST9
Bewertungsfaktor K10 .L1_CONST10

Bewertungsfaktor K11 .L1_CONST11

Wirksame P-Verstarkung .L1_GAIN

Wirksame Streckenverstarkung Ks .L1_DTP_GAIN
.L1_LAMBDA

HAND vorbereitet .L1_M_PREP

Regler in AUTO oder MAN

freie REAL Variable L1_R1

REAL Variable L1 R2
freie REAL Variable .L1_R3
freie REAL Variable L1_R4

freie REAL Variable .L1_R5

Regler MAN L1_PID_M

L1_MAN_AUTO

Comment

Nom de variable

Display loop position NUM_AFF_B1
AUTOMATIC mode ready .B1_LED_AUTO
Lower bargraph scaling .B1_ANA_HI
Upper bargraph scaling .B1_ANA_LO

Change-over ES1/ES2 .B1_CHX_MES

Free DINT variable .B1_ENTD2
Free DINT variable .B1_ENTD3
Free DINT variable .B1_ENTD4
1st. input of input circuit .B1_ENTREE1

2nd. input of input circuit .B1_ENTREE2

Violation of limit value L1-LV3 .B1_SEUIL3
Violation of limit value L1-LV4 .B1_SEUIL4
Step output MORE .B1_PAP_INC
Step output LESS .B1_PAP_DEC

Evaluation factor K1 .B1_COEF1

Evaluation factor K7 .B1_COEF7
Evaluation factor K8 .B1_COEF8
Evaluation factor K9 .B1_COEF9
Evaluation factor K10 .B1_COEF10

Evaluation factor K11 .B1_COEF11

Effective P-gain .B1_GAIN

Effective amplification constant Ks .B1_SMITH_INTEGR
.B1_LAMBDA

MAN mode ready .B1_LED_MANU

Controller in AUTO or MAN mode .B1_MAN_AUTO

Free REAL variable \B1_AFFICH_R1
Free REAL variable \B1_AFFICH_R2
Free REAL variable \B1_AFFICH_R3
Free REAL variable \B1_AFFICH_R4

Free REAL variable .B1_AFFICH_RS

Controller MAN .B1_MODE_MANU

Commentaire

Position boucle d'indication
AUTOMATIQUE préparé
ion inféri du
P du
Commutation ES1/ES2

Variable DINT libre
Variable DINT libre
Variable DINT libre

1ére entrée circuit d'entrée
2e entrée circuit d'entrée

Dépassement valeur limite L1-VL3
Dépassement valeur limite L1-VL4
Sortie pas a pas PLUS

Sortie pas & pas MOINS

Facteur d'évaluation K1

Facteur d'évaluation K7
Facteur d'évaluation K8
Facteur d'évaluation K9
Facteur d'évaluation K10
Facteur d'évaluation K11

Gain effectif P
Gain effectif du prédicteur de Smith

MAN préparé
Régulateur en AUTO ou MAN

Variable REAL libre
Variable REAL libre
Variable REAL libre
Variable REAL libre
Variable REAL libre

Régulateur MAN



223
1844

211
289
195

203
209

1832
823
173
253

0x00DD
0x00DF
0x0734
0x0735

0x00D3
0x0121
0x00C3
0x00CB
0x00D1

0x0728
0x0337
0x00AD
0x00FD
0x00ES

0x00EB
0x00ED
0x0335

0x00A7
0x00FB

OxFF23
OxFF21
0xF8CC
0xF8CB

OxFF2D
OXFEDF
OxFF3D
OxFF35
OxFF2F

0xF8D8
0xFCC9
OxFF53
OxFF03
OxFF1B

OxFF15
O0xFF13
0xFCCB
OxFF59
OxFF05

REAL
REAL
BOOL

REAL
DINT
DINT
REAL

BOOL
REAL
REAL
REAL

REAL
REAL
REAL
REAL
REAL

L1_SCAL_LO
L1_SCAL_HI
L1_SETZ_AUTO
L1_SETZ_CASC

L1_T1_STEUER
L1.T2
L1_TIME_DPS_MAN
L1_TN_STEUER
L1_TT_STEUER

L1_W_STATUS
L1_WAKT

L1_WANA
L1_WANA_SKAL
.L1_WCOMPUTER

L1_WSOLL2
.L1_WSOLL3
L1_ww
L1_XANA
.L1_XANA_SKAL

Untere Regelkreis-Skalierung

Obere Regelkreis-Skalierung

L auf i

Umschaltung auf Betriebsart Kaskade

Wirksame Verzégerungszeit T1
freie Time Variable
Schrittausgang-Inkrement [ms]
Wirksame Nachstellzeit [min]
‘Wirksame Totzeit Tt [min]

Aktueller Sollwert

W-Bargraph
Computer-Zielsollwert

Zielsollwert 3
Zielsollwert 4
Wirksamer Sollwert

X-Bargraph

L1_SCAL_LO
L1_SCAL_HI
L1_SET_AUTO
L1_SET_CASC

L1_DTP_T1
L1.T2
L1_3P_TIME_M
L1_T_RESET
L1_DTP_TT

L1_SP_STATUS
L1_SP_ACT
.L1_SP_GRAPH
.L1_SP_SCAL
.L1_SPCOMP

L1_SP3
L1_SP4
L1_SPTARGET
L1_PV_GRAPH
L1_PV_SCAL

Lower control loop scaling .B1_SCAL_HI
Upper control loop scaling .B1_SCAL_LO
Change-over to automatic mode .B1_CHX_AUTO

Change-over to cascade mode .B1_CHX_CASC

Effective delay time T1
Free time variable

Step output increment [ms]
Effective integral action time [min]
Effective dead time Tt [min]

B1_SMITH_TPS
\B1_AFFICH_T2

\B1_INTEGRAL

\B1_RSRV_STAT_SP

Current setpoint .B1_SP_UNIT_PH
.B1_AFFICH_SP
SP bargraph .B1_SP_BARGR

Computer target setpoint .B1_COMM_SP

Target setpoint 3 .B1_SP3_SAUVE
Target setpoint 4 .B1_SP4_SAUVE
Effective setpoint .B1_SP_INT
.B1_AFFICH_PV
PV bargraph .B1_PV_BARGR

\B1_TPS_COMMUT_M

\B1_SMITH_RETARD

Graduation inférieure boucle d'asservissement
i boucle d

Commutation sur mode automatique

Commutation sur mode cascade

Temps de retard eff. T1
Variable Time libre

Incrément sortie pas a pas [ms]
Temps d'inégrale [min]
Temps mort eff. Tt [min]

Valeur de consigne actuelle

Barregraphe W
Valeur de consigne cible ordinateur

Valeur de consigne cible 3
Valeur de consigne cible 4
Valeur de consigne eff.

Barregraphe X

197
191
261

1795
796

Ox00FF
0x00C5
0x00BF
0x0105
0x0109

0x0703
0x031C

OxFFO1
O0xFF3B
OxFF41
OXFEFB
OXFEF7

OxF8FD
OxFCE4

REAL
REAL
REAL
REAL

BOOL
INT

L1_YCOMPUTER
L1_YHAND
L1_YMAX
L1_YMAX_BR
L1_YMAX_HR

.SLH_LOOP1
WW_LOOP1

YCOMPUTER bei DDC

Handwert StellgréRe

StellgroRe Maximum

Auswahl Override Begrenzungsregler
Auswahl Override Hauptregler MIN-Auswahl

Loopl in Anzeige
Index ausgewahiter Sollwert Loopl

.L1_OUTCOMP
L1_OUT_MVAL
L1_OUTMAX
.L1_OUTMAX_SCO
.L1_OUTMAX_PC

L1_SHL
L1_SP_SEL

OUT COMPUTER with DDC
Man. value of output variable .B1_Y_MANUEL
Max. output value .B1_PID_YMAX
Override selection for override controller

Override selection for master controller, MIN. selection

Loop 1 in display
Index of selected setpoint loop 1

.SELECT_B1

\B1_PID_OUT_COMM

JB1_YMX_OVRD_LIM
.B1_YMX_OVRD_PRN

.INDX_CONSGN_B1

YCOMPUTER pour DDC

Valeur man. grandeur réglante

Grandeur réglante max.

Sélection Override régulateur limitateur

Sélection Override régulateur princ. sélection MIN

Boucle 1 affichée
Index valeur de consigne sélectionnée Loop 1



Regelkreis/Loop 2

Dezimal Hexadezimal
= Lesen
" Read
Decimal hexadecimal
" Hexadécimal
Décimal lecture
377 0x0179
1862 0x0746
395 0x018B
397 0x018D

0x0745

443  0x01BB
445 0x01BD

447  Ox01BF
301 0x012D
0x012F

1876 0x0754
1877  0x0755
1869 0x074D
1870 Ox074E

0x0147

Control loop / Loop 2

M ey
hoiering  De2tBe
Hexadécimal Type
Ecriture donnée
OxFE87 INT
OxF8BA BOOL
OXFE75 REAL
OxFE73 REAL

0xF8BB

OxFE45 DINT
OxFE43 DINT
OxFE41 DINT
OxFED3 REAL

OxFED1

OxF8AC BOOL
OxF8AB BOOL
0xF8B3 BOOL
0xF8B2 BOOL

0xFEB9

Boucle de régulation / PID 2

Variablenname

.INDS_LOOP2
.L2_A_VORB
L2_ANA_LO
L2_ANA_HI
12 B1

L2 D2
12.D3
L2._D4
L2_ES1

L2_GW3_ouT
L2_GW4_OUT
L2_HAND_M
L2_HAND_W
L2 K1

Kommentar

Anzeigeschleifeposition
AUTOMATIK vorbereitet
Untere Bargraphen-Skalierung
Obere Bargraphen-Skalierung
Umschaltung ES1/ES2

freie DINT Variable
freie DINT Variable
freie DINT Variable

1. Eingang Eingangsschaltung
2. Eingang Eingangsschaltung

Grenzwertverletzung L2-GW3
Grenzwertverletzung L2-GW4
Schrittausgang MEHR
Schrittausgang WENIGER
Bewertungsfaktor K1

Variable name

L2_POS_IND
L2_A_PREP
L2_ANA_LO
L2_ANA_HI
12 B1

L2_DINT2
L2_DINT3
L2_DINT4
L2_ic1
L2_Ic2

L2_AL3_OUT
L2_AL4_OUT
L2_M_INC
L2_M_DEC
.L2_CONST1

Comment

Nom de variable

Display loop position NUM_AFF_B2
AUTOMATIC mode ready .B2_LED_AUTO
Lower bargraph scaling \B2_ANA_HI
Upper bargraph scaling .B2_ANA_LO
Change-over ES1/ES2 .B2_CHX_MES

Free DINT variable .B2_ENTD2
Free DINT variable .B2_ENTD3
Free DINT variable .B2_ENTD4

1st. input of input circuit
put of input circuit

.B2_ENTREE1
.B2_ENTREE2

Violation of limit value L2-LV3 .B2_SEUIL3
Violation of limit value L2-LV4 .B2_SEUIL4
Step output MORE .B2_PAP_INC
Step output LESS .B2_PAP_DEC

Evaluation factor K1 .B2_COEF1

Commentaire

Position boucle d'indication
AUTOMATIQUE préparé
ion inféri du
P du
Commutation ES1/ES2

Variable DINT libre
Variable DINT libre
Variable DINT libre

1ére entrée circuit d'entrée
2e entrée circuit d'entrée

Dépassement valeur limite L2-VL3
Dépassement valeur limite L2-VL4
Sortie pas a pas PLUS

Sortie pas & pas MOINS

Facteur d'évaluation K1

Bewertungsfaktor K7
Bewertungsfaktor K8
Bewertungsfaktor K9
Bewertungsfaktor K10
Bewertungsfaktor K11

971  0x03CB
973  0x03CD
975  0x03CF
977  0x03D1
979  0x03D3

0xFC35 REAL
OxFC33 REAL
0xFC31 REAL
OxFC2F REAL
0xFC2D REAL

L2_K7
L2_K8
L2_K9
L2_K10
L2 K11

.L2_CONST7
.L2_CONST8
L2_CONST9
L2_CONST10
.L2_CONST11

Evaluation factor K7 .B2_COEF7
Evaluation factor K8 .B2_COEF8
Evaluation factor K9 .B2_COEF9
Evaluation factor K10 .B2_COEF10
Evaluation factor K11 .B2_COEF11

Facteur d'évaluation K7
Facteur d'évaluation K8
Facteur d'évaluation K9
Facteur d'évaluation K10
Facteur d'évaluation K11

349  0x015D
351 0x015F
399 0x018F
1863  0x0747
0x0758

421 0x01A5
423 Ox01A7
425  0x01A9
427 Ox01AB

OxFEA3 REAL
OxFEAL REAL
OxFE71 REAL
0xF8B9 BOOL

0xFESB REAL
OxFES59 REAL
OxFES57 REAL
OxXFES5 REAL

OXFES3

L2_KP_STEUER
L2_KS_STEUER
L2_LAMBDA
.L2_M_VORB
L2_MAN_AUTO

L2 R1
L2_R2
L2_R3
L2_R4

Wirksame P-Verstarkung

Wirksame Streckenverstarkung Ks

HAND vorbereitet
Regler in AUTO oder MAN

ie REAL Variable
freie REAL Variable
freie REAL Variable
freie REAL Variable
freie REAL Variable

L2_GAIN

L2_DTP_GAIN

L2_LAMBDA
L2_M_PREP

L2_MAN_AUTO

L2 R1
L2_R2
L2_R3
L2_R4

Effective P-gain .B2_GAIN

Effective amplification constant Ks .B2_SMITH_INTEGR
.B2_LAMBDA

MAN mode ready .B2_LED_MANU

Controller in AUTO or MANmode .B2_MAN_AUTO

Free REAL variable \B2_AFFICH_R1
Free REAL variable \B2_AFFICH_R2
Free REAL variable \B2_AFFICH_R3
Free REAL variable \B2_AFFICH_R4

Free REAL variable

\B2_AFFICH_RS

Gain effectif P
Gain effectif du prédicteur de Smith

MAN préparé
Régulateur en AUTO ou MAN

Variable REAL libre
Variable REAL libre
Variable REAL libre
Variable REAL libre
Variable REAL libre

1867 0x074B

0xF8B5 BOOL

L2_REGLER_MAN

Regler MAN

L2_PID_M

Controller MAN .B2_MODE_MANU

Régulateur MAN



373
1884

361

345
353
359

1872
843
323
403

385
387
841
317
401

0x0173
0x0175
0x075C
0x075D

0x0169
0x01B7
0x0159
0x0161
0x0167

0x0750
0x034B
0x0143
0x0193
0x017B

0x0181
0x0183
0x0349
0x013D
0x0191

OXxFE8D
OxFE8B
0xF8A4
OxF8A3

OxFE97
OxFE49
OxFEA7
OXFE9F
OXFE99

0xF8B0O
O0xFCB5
OxFEBD
OXFE6D
OxFE85

OXFE7F
OXFE7D
OxFCB7
OXFEC3
OxFE6F

REAL
REAL
BOOL

REAL
DINT
DINT
REAL

BOOL
REAL
REAL
REAL

REAL
REAL
REAL
REAL
REAL

L2_SCAL_LO
L2_SCAL_HI

L2_SETZ_AUTO
L2_SETZ_CASC

L2_T1_STEUER
1212
L2_TIME_DPS_MAN
L2_TN_STEUER
.L2_TT_STEUER

L2_W_STATUS
L2_WAKT
L2_WANA
L2_WANA_SKAL

.L2_WCOMPUTER

L2_WSOLL2
L2_WSOLL3
L2_ww
L2_XANA
.L2_XANA_SKAL

Untere Regelkreis-Skalierung

Obere Regelkreis-Skalierung

L auf i

Umschaltung auf Betriebsart Kaskade

Wirksame Verzégerungszeit T1
freie Time Variable
Schrittausgang-Inkrement [ms]
Wirksame Nachstellzeit [min]
‘Wirksame Totzeit Tt [min]

Aktueller Sollwert

W-Bargraph
Computer-Zielsollwert

Zielsollwert 3
Zielsollwert 4
Wirksamer Sollwert

X-Bargraph

L2_SCAL_HI
L2_SCAL_LO

L2_SET_AUTO
L2_SET_CASC

L2_DTP_T1
1212
L2_3P_TIME_M
L2_T_RESET
L2_DTP_TT

L2_SP_STATUS
L2_SP_ACT
L2_SP_GRAPH
L2_SP_SCAL
.L2_SPCOMP

L2_SP3
L2_SP4
L2_SPTARGET
L2_PV_GRAPH
.L2_PV_SCAL

Lower control loop scaling .B2_SCAL_HI
Upper control loop scaling .B2_SCAL_LO
Change-over to automatic mode .B2_CHX_AUTO

Change-over to cascade mode .B2_CHX_CASC

Effective delay time T1
Free time variable

Step output increment [ms]
Effective integral action time [min]
Effective dead time Tt [min]

B2_SMITH_TPS
\B2_AFFICH_T2

\B2_INTEGRAL

\B2_RSRV_STAT_SP

Current setpoint .B2_SP_UNIT_PH
.B2_AFFICH_SP
SP bargraph .B2_SP_BARGR

Computer target setpoint .B2_COMM_SP

Target setpoint 3 .B2_SP3_SAUVE
Target setpoint 4 .B2_SP4_SAUVE
Effective setpoint .B2_SP_INT
.B2_AFFICH_PV
PV bargraph .B2_PV_BARGR

\B2_TPS_COMMUT_M

\B2_SMITH_RETARD

Graduation inférieure boucle d'asservissement
i boucle d

Commutation sur mode automatique

Commutation sur mode cascade

Temps de retard eff. T1
Variable Time libre

Incrément sortie pas a pas [ms]
Temps d'intégrale [min]
Temps mort eff. Tt [min]

Valeur de consigne actuelle

Barregraphe W
Valeur de consigne cible ordinateur

Valeur de consigne cible 3
Valeur de consigne cible 4
Valeur de consigne eff.

Barregraphe X

405
347
341
411

1796

0x0195
0x015B
0x0155
0x0198B
0x019F

0x0704
0x031D

OxFE6B
OXFEAS
OxFEAB
OxFE65
OxFE61

OXF8FC
OxFCE3

REAL
REAL
REAL
REAL

BOOL
INT

L2_YCOMPUTER
L2_YHAND
L2_YMAX
L2_YMAX_BR
L2_YMAX_HR

.SLH_LOOP2
WW_LOOP2

YCOMPUTER bei DDC

Handwert StellgréRe

StellgroRe Maximum

Auswahl Override Begrenzungsregler
Auswahl Override Hauptregler MIN-Auswahl

Loop2 in Anzeige
Index ausgewahiter Sollwert Loop2

.L2_OUTCOMP
L2_OUT_MVAL
L2_OUTMAX
.L2_OUTMAX_SCO
.L2_OUTMAX_PC

L2_SHL
L2_SP_SEL

OUT COMPUTER with DDC
Man. value of output variable .B2_Y_MANUEL
Max. output value .B2_PID_YMAX
Override selection for override controller

Override selection for master controller, MIN. selection

Loop 2 in display
Index of selected setpoint loop 2

.SELECT_B2

\B2_PID_OUT_COMM

JB2_YMX_OVRD_LIM
.B2_YMX_OVRD_PRN

.INDX_CONSGN_B2

YCOMPUTER pour DDC

Valeur man. grandeur réglante

Grandeur réglante max.

Sélection Override régulateur limitateur

Sélection Override régulateur princ. sélection MIN

Boucle 2 affichée
Index valeur de consigne sélectionnée Loop 2



Regelkreis/Loop 3 Control loop / Loop 3 Boucle de régulation / PID 3

Hexadezimal ~ Hexadezimal

Dezimal Lesen Schreiben Datentyp ~ Variablenname Kommentar
: Read Write i
Decimal hexadecimal  hexadezimal Data type Variable name Comment
Décimal Hexadécimal ~ Hexadédmal  Type Nom de variable Commentaire
lecture donnée
527  0x020F OxFDF1 INT .INDS_LOOP3 ‘Anzeigeschleifeposition .L3_POS_IND Display loop position .NUM_AFF_B3 Position boucle d'indication
1904 0x0770 0xF890 BOOL .L3_C_VORB KASKADE vorbereitet .L3_A_PREP CASCADE mode ready .B3_LED_AUTO CASCADE préparée
1902 OXO76E 0xF892 BOOL L3_A_VORB AUTOMATIK vorbereitet L3_B1 AUTOMATIC mode ready .B3_CHX_MES AUTOMATIQUE préparé
545 0x0221 0xFDDF REAL .L3_ANA_LO Untere Bargraphen-Skalierung \L3_ANA_HI Lower bargraph scaling \B3_ANA_HI ion inféri du

0x0223 0xFDDD .L3_ANA_HI Obere Bargraphen-Skalierung .L3_ANA_LO Upper bargraph scaling .B3_ANA_LO Graduation supérieure du barregraphe

593  0x0251 OXxFDAF DINT .L3_D2 freie DINT Variable .L3_DINT2 Free DINT variable .B3_ENTD2 Variable DINT libre
595 0x0253 0xFDAD DINT .L3_D3 DINT Variable .L3_DINT3 Free DINT variable .B3_ENTD3 Variable DINT libre
597  0x0255 OxFDAB DINT .L3_D4 freie DINT Variable .L3_DINT4 Free DINT variable .B3_ENTD4 Variable DINT libre
451 0x01C3 OXFE3D REAL .L3_ES1 1. Eingang Eingangsschaltung .L3.c1 1st. input of input circuit .B3_ENTREE1 1ére entrée circuit d'entrée

0x01C5 O0xFE3B 2. Eingang Eingangsschaltung .L3_Ic2 2nd. input of input circuit .B3_ENTREE2 2e entrée circuit d'entrée

1916 0x077C 0xF884 BOOL .L3_GW3_0ouT Grenzwertverletzung L3-GW3 .L3_AL3_OUT Violation of limit value L3-LV3 .B3_SEUIL3 Dépassement valeur limite L3-VL3
1917 0x077D 0xF883 BOOL .L3_Gw4_ouT Grenzwertverletzung L3-GW4 .L3_AL4_OUT Violation of limit value L3-LV4 .B3_SEUIL4 Dépassement valeur limite L3-VL4
1909 0x0775 0xF88B BOOL .L3_HAND_M Schrittausgang MEHR .L3_M_INC Step output MORE .B3_PAP_INC Sortie pas a pas PLUS

1910 0x0776 OXF88A BOOL L3_HAND_W Schrittausgang WENIGER .L3_M_DEC Step output LESS .B3_PAP_DEC Sortie pas & pas MOINS

0x01DD OxFE23 .L3_K1 Bewertungsfaktor K1 .L3_CONST1 Evaluation factor K1 .B3_COEF1 Facteur d'évaluation K1

995 Ox03E3 0xFC1D REAL L3_K7 Bewertungsfaktor K7 .L3_CONST7 Evaluation factor K7 .B3_COEF7 Facteur d'évaluation K7

997  OX03E5 0xFC1B REAL .L3_K8 Bewertungsfaktor K8 .L3_CONST8 Evaluation factor K8 .B3_COEF8 Facteur d'évaluation K8

999  Ox03E7 0xFC19 REAL .L3_K9 Bewertungsfaktor K9 .L3_CONST9 Evaluation factor K9 .B3_COEF9 Facteur d'évaluation K9
1001 Ox03E9 0xFC17 REAL .L3_K10 Bewertungsfaktor K10 .L3_CONST10 Evaluation factor K10 .B3_COEF10 Facteur d'évaluation K10
1003 O0x03EB 0xFC15 REAL .L3_K11 Bewertungsfaktor K11 .L3_CONST11 Evaluation factor K11 .B3_COEF11 Facteur d'évaluation K11

499  Ox01F3 OXxFEOD REAL .L3_KP_STEUER Wirksame P-Verstarkung .L3_GAIN Effective P-gain .B3_GAIN Gain effectif P
501 O0x01F5 OxFEOB REAL .L3_KS_STEUER Wirksame Streckenverstarkung Ks .L3_DTP_GAIN Effective amplification constant Ks .B3_SMITH_INTEGR Gain effectif du prédicteur de Smith
549  0x0225 OxFDDB REAL .L3_LAMBDA .L3_LAMBDA .B3_LAMBDA

1903 0x076F 0xF891 BOOL .L3_M_VORB HAND vorbereitet .L3_M_PREP MAN mode ready .B3_LED_MANU MAN préparé

1920 0x0780 0xF880 BOOL .L3_MAN_AUTO Regler in AUTO oder MAN .L3_MAN_AUTO Controller in AUTO or MAN mode .B3_MAN_AUTO Régulateur en AUTO ou MAN

571 0x023B 0xFDC5 REAL .L3_R1 freie REAL Variable .L3_R1 Free REAL variable .B3_AFFICH_R1 Variable REAL libre
573  0x023D 0xFDC3 REAL .L3_R2 freie REAL Variable .L3_R2 Free REAL variable .B3_AFFICH_R2 Variable REAL libre
575 0x023F OxFDC1 REAL .L3_R3 freie REAL Variable .L3_R3 Free REAL variable .B3_AFFICH_R3 Variable REAL libre
577 0x0241 O0xFDBF REAL .L3_R4 freie REAL Variable L3_R4 Free REAL variable .B3_AFFICH_R4 Variable REAL libre

0x0243 0xFDBD freie REAL Variable Free REAL variable .B3_AFFICH_R5 Variable REAL libre

1907  0x0773 0xF88D BOOL L3_REGLER_MAN Regler MAN L3_PID_M Controller MAN .B3_MODE_MANU Régulateur MAN



523
1924

511
589
495

503
509

1912
863
473
553

535
537
861
467

0x0209
0x020B
0x0784
0x0785

Ox01FF
0x024D
Ox01EF
0x01F7
0x01FD

0x0778
0x035F
0x01D9
0x0229
0x0211

0x0217
0x0219
0x035D
0x01D3
0x0227

O0xFDF7
OxFDF5
OxF87C
OxF87B

OxFEO1
0xFDB3
OxFE11
OxFE09
OXFEO03

0xF888
OxFCA1
OxFE27
0xFDD7
OxFDEF

OxFDE9
OxFDE7
OXFCA3
OxFE2D
0xFDD9

REAL
REAL
BOOL

REAL
DINT
DINT
REAL

BOOL
REAL
REAL
REAL

REAL
REAL
REAL
REAL
REAL

L3_SCAL_LO
L3_SCAL_HI

L3_SETZ_AUTO
L3_SETZ_CASC

L3_T1_STEUER
L3_T2
L3_TIME_DPS_MAN
.L3_TN_STEUER
L3_TT_STEUER

L3_W_STATUS
L3_WAKT
L3_WANA
L3_WANA_SKAL

.L3_WCOMPUTER

L3_WSOLL2
.L3_WSOLL3
L3_ww
L3_XANA
.L3_XANA_SKAL

Untere Regelkreis-Skalierung

Obere Regelkreis-Skalierung

L auf i

Umschaltung auf Betriebsart Kaskade

Wirksame Verzégerungszeit T1
freie Time Variable
Schrittausgang-Inkrement [ms]
Wirksame Nachstellzeit [min]
‘Wirksame Totzeit Tt [min]

Aktueller Sollwert

W-Bargraph
Computer-Zielsollwert

Zielsollwert 3
Zielsollwert 4
Wirksamer Sollwert

X-Bargraph

L3_SCAL_HI
L3_SCAL_LO

L3_SET_AUTO
L3_SET_CASC

L3_DTP_T1
L3_T2
L3_3P_TIME_M
L3_T_RESET
L3_DTP_TT

L3_SP_STATUS
L3_SP_ACT
.L3_SP_GRAPH
.L3_SP_SCAL
.L3_SPCOMP

L3_SP3
L3_SP4
L3_SPTARGET
L3_PV_GRAPH
.L3_PV_SCAL

Lower control loop scaling .B3_SCAL_HI
Upper control loop scaling .B3_SCAL_LO
Change-over to automatic mode .B3_CHX_AUTO

Change-over to cascade mode .B3_CHX_CASC

Effective delay time T1
Free time variable

Step output increment [ms]
Effective integral action time [min]
Effective dead time Tt [min]

\B3_SMITH_TPS
\B3_AFFICH_T2

\B3_INTEGRAL

\B3_RSRV_STAT_SP

Current setpoint .B3_SP_UNIT_PH
.B3_AFFICH_SP
SP bargraph .B3_SP_BARGR

Computer target setpoint % .B3_COMM_SP

Target setpoint 3 .B3_SP3_SAUVE
Target setpoint 4 .B3_SP4_SAUVE
Effective setpoint .B3_SP_INT
.B3_AFFICH_PV
PV bargraph .B3_PV_BARGR

\B3_TPS_COMMUT_M

.B3_SMITH_RETARD

Graduation inférieure boucle d'asservissement
i boucle d

Commutation sur mode automatique

Commutation sur mode cascade

Temps de retard eff. T1
Variable Time libre

Incrément sortie pas a pas [ms]
Temps d'intégrale [min]
Temps mort eff. Tt [min]

Valeur de consigne actuelle

Barregraphe W
Valeur de consigne cible ordinateur

Valeur de consigne cible 3
Valeur de consigne cible 4
Valeur de consigne eff.

Barregraphe X

497
491
561

1797
798

0x022B
0x01F1
O0x01EB
0x0231
0x0235

0x0705
0x031E

O0xFDD5
OxFEOF
OxFE15
O0xFDCF
OxFDCB

OxF8FB
0xFCE2

REAL
REAL
REAL
REAL

BOOL
INT

L3_YCOMPUTER
L3_YHAND
L3_YMAX
L3_YMAX_BR
L3_YMAX_HR

.SLH_LOOP3
WW_LOOP3

YCOMPUTER bei DDC

Handwert StellgréRe

StellgroRe Maximum

Auswahl Override Begrenzungsregler
Auswahl Override Hauptregler MIN-Auswahl

Loop3 in Anzeige
Index ausgewahiter Sollwert Loop3

.L3_OUTCOMP
.L3_OUT_MVAL
L3_OUTMAX
.L3_OUTMAX_SCO
L3_OUTMAX_PC

L3_SHL
.L3_SP_SEL

10

OUT COMPUTER with DDC
Man. value of output variable .B3_Y_MANUEL
Max. output value .B3_PID_YMAX
Override selection for override controller

Override selection for master controller, MIN. selection

Loop 3 in display
Index of selected setpoint loop 3

.SELECT_B3

\B3_PID_OUT_COMM

\B3_YMX_OVRD_LIM
.B3_YMX_OVRD_PRN

INDX_CONSGN_B3

YCOMPUTER pour DDC

Valeur man. grandeur réglante

Grandeur réglante maximum

Sélection Override régulateur limitateur

Sélection Override Régulateur princ. sélection MIN

Boucle 3 affichée
Index valeur de consigne sélectionnée Loop 3



Regelkreis/Loop 4 Control loop / Loop 4 Boucle de régulation / PID 4

Hexadezimal ~ Hexadezimal

Dezimal Lesen Schreiben Datentyp ~ Variablenname Kommentar
: Read Write i
Decimal hexadecimal  hexadezimal Data type Variable name Comment
Décimal Hexadécimal ~ Hexadédmal  Type Nom de variable Commentaire
lecture donnée
677 0x02A5 0xFD5B INT .INDS_LOOP4 ‘Anzeigeschleifeposition .L4_POS_IND Display loop position .NUM_AFF_B4 Position boucle d'indication
1942 0x0796 OxF86A BOOL .L4_A_VORB AUTOMATIK vorbereitet .L4_A_PREP AUTOMATIC mode ready .B4_LED_AUTO AUTOMATIQUE préparé
695 0x02B7 0xFD49 REAL .L4_ANA_LO Untere Bargraphen-Skalierung .L4_ANA_LO Lower bargraph scaling .B4_ANA_HI ion inféri du
697  0x02B9 0xFD47 REAL .L4_ANA_HI Obere Bargraphen-Skalierung .L4_ANA_HI Upper bargraph scaling \B4_ANA_LO i ig du
1941 0x0795 0xF86B BOOL .L4_B1 Umschaltung ES1/ES2 .L4_B1 Change-over ES1/ES2 .B4_CHX_MES Commutation ES1/ES2

743 0x02E7 O0xFD19 DINT .L4_D2 freie DINT Variable .L4_DINT2 Free DINT variable .B4_ENTD2 Variable DINT libre
745 0x02E9 0xFD17 DINT .L4_D3 DINT Variable .L4_DINT3 Free DINT variable .B4_ENTD3 Variable DINT libre
747 0x02EB O0xFD15 DINT .L4_D4 freie DINT Variable .L4_DINT4 Free DINT variable .B4_ENTD4 Variable DINT libre
601  0x0259 OXFDA7 REAL .L4_ES1 1. Eingang Eingangsschaltung .L4_1c1 1st. input of input circuit .B4_ENTREE1 1ére entrée circuit d'entrée

0x025B 0xFDA5 2. Eingang Eingangsschaltung .L4_Ic2 2nd. input of input circuit .B4_ENTREE2 2e entrée circuit d'entrée

1956 O0x07A4 0xF85C BOOL .L4_GW3_OouT Grenzwertverletzung L4-GW3 .L4_AL3_OUT Violation of limit value L4-LV3 .B4_SEUIL3 Dépassement valeur limite L4-VL3
1957 0x07A5 0xF85B BOOL .L4_GWw4_ouT Grenzwertverletzung L4-GW4 .L4_AL4_OUT Violation of limit value L4-LV4 .B4_SEUIL4 Dépassement valeur limite L4-VL4
1949  0x079D OxF863 BOOL .L4_HAND_M Schrittausgang MEHR L4_M_INC Step output MORE .B4_PAP_INC Sortie pas & pas PLUS

1950 Ox079E 0xF862 BOOL L4_HAND_W Schrittausgang WENIGER L4_M_DEC Step output LESS .B4_PAP_DEC Sortie pas & pas MOINS

627  0x0273 Evaluation factor K1

0xFD8D .L4_K1 Bewertungsfaktor K1 .L4_CONST1 .B4_COEF1 Facteur d'évaluation K1

1019 O0x03FB 0xFC05 REAL .L4_K7 Bewertungsfaktor K7 .L4_CONST7 Evaluation factor K7 .B4_COEF7 Facteur d'évaluation K7
1021  0x03FD 0xFCO03 REAL .L4_K8 Bewertungsfaktor K8 .L4_CONST8 Evaluation factor K8 .B4_COEF8 Facteur d'évaluation K8
1023 Ox03FF 0xFCO1 REAL .L4_K9 Bewertungsfaktor K9 .L4_CONST9 Evaluation factor K9 .B4_COEF9 Facteur d'évaluation K9
1025 0x0401 OxFBFF REAL .L4_K10 Bewertungsfaktor K10 .L4_CONST10 Evaluation factor K10 .B4_COEF10 Facteur d'évaluation K10
1027 0x0403 O0xFBFD REAL .L4_K11 Bewertungsfaktor K11 .L4_CONST11 Evaluation factor K11 .B4_COEF11 Facteur d'évaluation K11

649  0x0289 OXFD77 REAL .L4_KP_STEUER Wirksame P-Verstérkung L4_GAIN Effective P-gain .B4_GAIN Gain effectif P
651 0x028B O0xFD75 REAL .L4_KS_STEUER Wirksame Streckenverstarkung Ks .L4_DTP_GAIN Effective amplification constant Ks .B4_SMITH_INTEGR Gain effectif du prédicteur de Smith
699 0x02BB O0xFD45 REAL .L4_LAMBDA .L4_LAMBDA .B4_LAMBDA

1943 0x0797 0xF869 BOOL .L4_M_VORB HAND vorbereitet .L4_M_PREP MAN mode ready .B4_LED_MANU MAN préparé

1960 0x07A8 0xF858 BOOL .L4_MAN_AUTO Regler in AUTO oder MAN Controller in AUTO or MAN

.L4_MAN_AUTO

.B4_MAN_AUTO Régulateur en AUTO ou MAN

721 0x02D1 OxFD2F REAL L4_R1 freie REAL Variable L4_R1 Free REAL variable .B4_AFFICH_R1 Variable REAL libre
723 0x02D3 0xFD2D REAL L4_R2 freie REAL Variable L4_R2 Free REAL variable .B4_AFFICH_R2 Variable REAL libre
725 0x02D5 O0xFD2B REAL .L4_R3 freie REAL Variable .L4_R3 Free REAL variable .B4_AFFICH_R3 Variable REAL libre
727 0x02D7 0xFD29 REAL .L4_R4 freie REAL Variable .L4_R4 Free REAL variable .B4_AFFICH_R4 Variable REAL libre

0x02D9 0xFD27 freie REAL Variable Free REAL variable .B4_AFFICH_R5 Variable REAL libre

1947  0x079B 0xF865 BOOL L4_REGLER_MAN Regler MAN L4_PID_M Controller MAN .B4_MODE_MANU Régulateur MAN
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673
1964

661
739
645

653
659

1952
883
623
703

0x029F
0x02A1
0x07AC
0x07AD

0x0295
0x02E3
0x0285
0x028D
0x0293

0x07A0
0x0373
0x026F
0x02BF
0x02A7

0x02AD
0x02AF
0x0371
0x0269
0x02BD

0xFD61
OxFD5F
0xF854
OxF853

OxFD6B
0xFD1D
OxFD7B
0xFD73
OxFD6D

0xF860

0xFC8D
OxFD91
0xFD41
OxFD59

OxFD53
0xFD51
OXFC8F
0xFD97
0xFD43

REAL
REAL
BOOL

REAL
DINT
DINT
REAL

BOOL
REAL
REAL
REAL

REAL
REAL
REAL
REAL
REAL

.L4_SCAL_LO
L4_SCAL_HI
.L4_SETZ_AUTO
L4_SETZ_CASC

L4_T1_STEUER
L4_T2
L4_TIME_DPS_MAN
L4_TN_STEUER
.L4_TT_STEUER

L4_W_STATUS
L4_WAKT

L4_WANA
L4_WANA_SKAL
.L4_WCOMPUTER

L4_WSOLL2
.L4_WSOLL3
L4_ww
L4_XANA
L4_XANA_SKAL

Untere Regelkreis-Skalierung

Obere Regelkreis-Skalierung

L auf i

Umschaltung auf Betriebsart Kaskade

Wirksame Verzégerungszeit T1
freie Time Variable
Schrittausgang-Inkrement [ms]
Wirksame Nachstellzeit [min]
‘Wirksame Totzeit Tt [min]

Aktueller Sollwert

W-Bargraph
Computer-Zielsollwert

Zielsollwert 3
Zielsollwert 4
Wirksamer Sollwert

X-Bargraph

.L4_SCAL_LO
L4_SCAL_HI
L4_SET_AUTO
.L4_SET_CASC

.L4_DTP_T1
L4_T2
L4_3P_TIME_M
L4_T_RESET
L4_DTP_TT

L4_SP_STATUS
L4_SP_ACT
.L4_SP_GRAPH
.L4_SP_SCAL
.L4_SPCOMP

L4_SP3
L4_SP4
.L4_SPTARGET
L4_PV_GRAPH
L4_PV_SCAL

Lower control loop scaling .B4_SCAL_HI
Upper control loop scaling .B4_SCAL_LO
Change-over to automatic mode .B4_CHX_AUTO

Change-over to cascade mode .B4_CHX_CASC

Effective delay time T1
Free time variable

Step output increment [ms]
Effective integral action time [min]
Effective dead time Tt [min]

B4_SMITH_TPS
\B4_AFFICH_T2

.B4_INTEGRAL

\B4_RSRV_STAT_SP

Current setpoint .B4_SP_UNIT_PH
.B4_AFFICH_SP
SP bargraph .B4_SP_BARGR

Computer target setpoint .B4_COMM_SP

Target setpoint 3 .B4_SP3_SAUVE
Target setpoint 4 .B4_SP4_SAUVE
Effective setpoint .B4_SP_INT
.B4_AFFICH_PV
PV bargraph .B4_PV_BARGR

\B4_TPS_COMMUT_M

\B4_SMITH_RETARD

Graduation inférieure boucle d'asservissement
i boucle d

Commutation sur mode automatique

Commutation sur mode cascade

Temps de retard eff. T1
Variable Time libre

Incrément sortie pas a pas [ms]
Temps d'intégrale [min]
Temps mort eff. Tt [min]

Valeur de consigne actuelle

Barregraphe W
Valeur de consigne cible ordinateur

Valeur de consigne cible 3
Valeur de consigne cible 4
Valeur de consigne eff.

Barregraphe X

647
641
711

1798
799

0x02C1
0x0287
0x0281
0x02C7
0x02CB

0x0706
0x031F

OxFD3F
0xFD79
OxFD7F
0xFD39
O0xFD35

OxF8FA
OxFCE1

REAL
REAL
REAL
REAL

BOOL
INT

.L4_YCOMPUTER
L4_YHAND
L4_YMAX
L4_YMAX_BR
L4_YMAX_HR

.SLH_LOOP4
WW_LOOP4

YCOMPUTER bei DDC

Handwert StellgréRe

StellgroRe Maximum

Auswahl Override Begrenzungsregler
Auswahl Override Hauptregler MIN-Auswahl

Loop4 in Anzeige
Index ausgewahiter Sollwert Loop4

.L4_OUTCOMP
L4_OUT_MVAL
L4_OUTMAX
.L4_OUTMAX_SCO
.L4_OUTMAX_PC

L4_SHL
.L4_SP_SEL
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OUT COMPUTER with DDC
Man. value of output variable .B4_Y_MANUEL
Max. output value .B4_PID_YMAX
Override selection for override controller

Override selection for master controller, MIN. selection

Loop 4 in display
Index of selected setpoint loop 4

.SELECT_B4

\B4_PID_OUT_COMM

B4_YMX_OVRD_LIM
.B4_YMX_OVRD_PRN

.INDX_CONSGN_B4

YCOMPUTER pour DDC

Valeur man. grandeur réglante

Grandeur réglante max.

Sélection Override régulateur limitateur

Sélection Override régulateur princ. sélection MIN

Boucle 4 affichée
Index valeur de consigne sélectionnée Loop 4



Sonstige Others Autres

Hexadezimal ~ Hexadezimal

Dezimal Lesen Schreiben Datentyp ~ Variablenname
: Read Write

Decimal hexadecimal hexadezimal 2ata b
; Hexadécimal ~ Hexadécimal — Type

Decmal ooyre Ecriture donnée
800 0x0320 OxFCEOQ INT .A_LOOP
1814 0x0716 OXF8EA BOOL .CAS_TRACK
1812 0x0714 OxF8EC BOOL .COMAKTIV/
1808 0x710 0xF8FO0 BOOL .DPAKTIV
1802  0x070A OxF8F6 BOOL .FLAG_1

Kommentar

Angezeigter Loop
Tracking Fiihrungsregler Kaskade
Kommunikation ohne Timeout
DP-Kommunikation lauft
Binarflag 1

Variable name

.D_LOOP
.CAS_TRACK
.COMACTIVE
.PROFIBUS_ACTIVE
FLAG_1

Comment

Displayed loop

Master controller tracking in cascade
MODBUS-communication without time-out

DP communication is running
Binary flag 1

Nom de variable

NUM_BOUCLE
CAS_SUIV
.COM_ACTIVE
.PROFIBUS_ACTIF
.DRAPEAU1L

Commentaire

Boucle affichée

Tracking régulateur en cascade
Communication MODBUS sans défaut Timeout
Communication DP en marche

Indicateur binaire 1 en face avant

903  0x0387 OXFC79 INT INT_01
904  0x0388 0xFC78 INT AINT_02
905  0x0389 OXFC77 INT INT_03
906  0x038A 0xFC76 INT INT_04

freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.

JINT_01
JINT_02
JINT_03
INT_04

Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.

ENTIER_01
ENTIER_02
[ENTIER_03
[ENTIER_04
ENTIER_05

Variable INT libre pour comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.

913  0x0391 OxFC6F INT JANT_11
914  0x0392 OxFC6E INT ANT_12
915 0x0393 OxFC6D INT INT_13
916 0x0394 0xFC6C INT ANT_14

917  0x0395 OxFC6B

freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fiir Komm.

JINT_11
INT_12

INT_13

INT_14

Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.

{ENTIER_11
.ENTIER_12
.ENTIER_13
\ENTIER_14
.ENTIER_15

Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
\Variable INT libre por comm.

923  0x039B OXFC65 INT ANT_21
924 0x039C 0xFC64 INT ANT_22
925  0x039D OxFC63 INT INT_23
926  0x039E 0xFC62 INT AINT_24
927  0x039F OxFC61 INT INT_25

freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fiir Komm.

JINT_21
INT_22
JINT_23
INT_24

INT_25

Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.

ENTIER_21
ENTIER_22
ENTIER_23
(ENTIER_24
ENTIER_25

Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.
Variable INT libre por comm.

933  0x03A5 OxFC5B INT INT_31
934  0x03A6 0xFC5A INT AINT_32
812 0x032C OxFCD4 INT LATERAL1
813 0x032D 0xFCD3 INT .LATERAL2

814 0x032E O0xFCD2 .LATERAL3

935 0x03A7 OxFC59 INT .MODOERR
936 0x03A8 0xFC58 INT .MOD1ERR
937  0x03A9 OxFC57 INT .MOD2ERR
938  0x03AA 0xFC56 INT .MOD3ERR

.MOD4ERR

freie INT-Variable fir Komm.
freie INT-Variable fir Komm.
Status Lat-Komm.Nr1
Status Lat-Komm.Nr2
Status Lat-Komm.Nr3

Fehler EA-Grundgerat
Fehler Modull

Fehler Modul2
Fehler Modul3
Fehler Modul4

JINT_31
JINT_32
LATERALL
LATERAL2
LATERAL3

.MODOERR
.MOD1ERR
.MOD2ERR
.MOD3ERR
.MOD4ERR

Free INT variable for comm.
Free INT variable for comm.
Status of lat. comm.No.1
Status of lat. comm.No. 2
Status of lat. comm.No. 3

Error of basic 10 unit
Error in module1
Error in module2
Error in module3
Error in module4

.ENTIER_31
.ENTIER_32
LATERAL1
.LATERAL2
.LATERAL3

.MODOERR
.MOD1ERR
.MOD2ERR
.MOD3ERR
.MOD4ERR

Variable INT libre por comm.
freie INT-Variable fir Komm.
Etat comm lat.no.1
Etat comm.lat.no.2
Etat comm.lat.no.3

Erreur E/S appareil de base
Erreur module 1
Erreur module 2
Erreur module 3
Erreur module 4

805 0x0325 OxFCDB DINT .PG_LAUF

Laufzeit aktives Programm

.SPG_RUNTIME

Run time of active program

.PRG_DUREE

Temps d'exécution programme actif



1045 0x0415 O0xFBEB DINT .PG_NLAUF Netto-Laufzeit aktives Programm .SPG_NLAUF Net run time of active program .PRG_NLAUF Temps de marche net du programme actif
801 0x0321 O0xFCDF INT .PG_NR_AKT aktives Prog .SPG_NO_PG Program number of active program .PRG_NUM_DEMAR Numéro de programme actif

803 0x0323 O0xFCDD INT .PG_NR_SEL grar .SPG_NO_SEL Program number of selected program .PRG_SELECTE Numéro de programme sélectionné
OxF8E9 .PG_RESET Programmgeber Reset .SPG_RESET Setpoint generator reset PRG_INIT Générateur de programmes remis & zéro

1800 0x0708 OxF8F8 BOOL .POS_Y IND-Schleife zeigt StellgroRe .POS_OUT IND-Loop indicates output value .CHX_SORTIE Boucle IND indique grandeur réglante

1817 0x0719 OXF8E7 BOOL .PRG_BA1 Binarspur 1 des Programmgebers .SPG_DO1 Binary track 1 of program source .PRG_TRACE_BIN1 Piste binaire 1 du générateur de programmes
1818 O0x071A OxF8E6 BOOL .PRG_BA2 Binarspur 2 des Programmgebers .SPG_DO2 Binary track 2 of setpoint generator .PRG_TRACE_BIN2 Piste binaire 2 du générateur de programmes
1819 0x071B OXF8E5 BOOL .PRG_BA3 Binarspur 3 des Programmgebers .SPG_DO3 Binary track 3 of setpoint generator .PRG_TRACE_BIN3 Piste binaire 3 du générateur de programmes

1820 0x071C OxF8E4 BOOL .PRG_BA4 Binarspur 4 des Programmgebers .SPG_DO4 Binary track 4 of setpoint generator .PRG_TRACE_BIN4 Piste binaire 4 du générateur de programmes

1041 0x0411 OxFBEF DINT .RTC_ZEIT Uhrzeit [msec] .RTC_TIME Time [msec] .RTC_TEMPS Heure [ms]

1809 0x711 OxF8EF BOOL .SETZ_DATUM Setze Uhrzeit .SET_DATE Set time .DATE_INIT Mettre 'heure

1791 Ox06FF 0xF901 BOOL .STEPS_B IND-Schleife riickwarts .STEPS_IND_B IND-loop backwards IND_ARR Boucle IND en arriére
1792  0x0700 0xF900 BOOL .STEPS_F IND-Schleife vorwarts .STEPS_IND_F IND-loop forwards JIND_AVT Boucle IND en avant

0x0702 OXF8FE .STEPW_F SP-W-Schleife vorwarts .STEP_SP_F SP-W-loop forwards IND_SP_AVT Boucle SP-W en avant

1813  0x0715 OxF8EB BOOL WwW_uM IND_SPW .CHGT_CONSGN
771 0x0303 O0XFCFD REAL .ZKO01 Ausgang Zustandskorrektur 1 .SCo1 Output status correction 1 .OUT_CORCT_ETAT1 Sortie correction d'état 1
773  0x0305 O0xFCFB REAL .ZK02 ‘Ausgang Zustandskorrektur 2 .SC02 Output status correction 2 .OUT_CORCT_ETAT2 Sortie correction d'état 2
901 0x0385 0xFC7B INT Tastatur Tastatur-Fernbedienung Keyboard Keyboard remote control Clavier Télécommande clavier
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