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Benutzerhinweise

I?iese Gebrauchsanweisung enthalt Beschreibungen zur
Anderung von Hardware- und Softwarefunktionen.

Anstelle einer verbalen Beschreibung wurde zur Dar-
stellung der Bedienung die Form von Ablaufdiagrammen
gewahlt. Dadurch 148t sich die Geratebedienung
verhaltnismaBig einfach erklaren.

Alle Anderungen in den Hilfsroutinen sind nach erfolg-
ter Funktionskontrolle mit St.PA, (siche Seite 13), und
St.Pr, (siehe Seite 15), zu speichern.

Angaben zur Montage, zum elektrischen AnschiuB, zur
Inbetriebnahme sowie Technische Daten sind in der Ge-
brauchsanweisung 42/61-28-... zu finden, deren Kenntnis

A
>

Bauform Schalttafelgerat
96 mm x 96 mm

Erlduterung der verwendeten Symbole

obere Anzeigenzeile

untere Anzeigenzeile

Anzeige im Normaimodus

0
0

Anzeige blinkt oder erscheint
nur kurzzeitig (ca. 3 s) (Buch-
stabe/Ziffer nicht ausgefilit)

Verstellung durch Halten einer
Taste. (Symbol: Rechteck)

Verstellung durch Tippen einer
Taste. (Symbol: Quadrat)

R =
oo
oo

zum Verstehen der nachfolgenden Abschnitte voraus-
gesetzt wird.

Auf der hinteren Klappseite sind die Frontansichten der
Formate 96 mm x 96 mm, 72 mm x 144 mm und 19"-Steck-
karte (bzw. Format 48 mm x 96 mm) in allen Einzelheiten mit
Benummerung der Bedienteile wiedergegeben. Diese Dar-
stellung ist die gleiche, wie sie in der Gebrauchsanweisung
42/61-28-... gebracht wird.

Sollten die in dieser Gebrauchsanweisung enthaltenen
Informationen in irgend einem Fall nicht ausreichen, so
stehen die zusténdige Technische Geschéftsstelle, Nieder-
lassung oder Vertretung von ABB zu weiteren

Auskunften zur Verfliigung.

& & & M-

@ ABB (I) y% 100

L

Z-16253
Bauform Schalttafelgerat
72mmx 144 mm

S

Versteilung durch mehrmaliges Tippen einer Taste

Verstellung durch gleichzeitiges Halten und
Tippen mehrerer Tasten

-+

Anzeigeumschalter (1)



1 Hilfsroutinen

1.1 Programm-Einstieg

Fir Einstellungen am Gerét, die Uber die normale
Bedienung hinausgehen, ist die Anwahl von Hilfsroutinen
erforderlich ').

E E E B \E/gsri\sl?ligrl;nalanzeige
E E E E nach ,P 1 d“
(Ausnahmen

O+ ]+

]

siehe FuBnote)

leuchtet auf flirca. 3 s

g

solange nor aufleuchtet
betatigen; so oft, bis die
gewilnschte Routine, z.B.
.P 1“ erscheint

nn nn

oder [4]

Fld
c hMH

2-1625% 1

nach kurzem Blinken ist
die angewahlte Routine
aktiviert und kann be-
arbeitet werden

1.2 Programm-Ausstieg

Fid
chH

Beispiel:
Von P | d“ nach
Normalanzeige

<«|+[ > |+E
Fid

leuchtet auf firca. 3 s

solange z.B. ,P I d*

sichtbar
blinkt fur ca. 3 s und
ner schaltet danach um in
Normalanzeige
o
HEHHH
.
HEHE
2-18258 /2

2 Parametrierung

2.1 Andern von Anzeigefunktionen

Hilfsroutine ,,dISP“

L
™
.'i

o

Helligkeitsstufen 1...4

r jede Anzeige fallt nach
ca. 30 s auf RegelgréBe x
zuriick

n angewahlte Anzeige
bleibt bestehen

———@ Anzeigeschieife

L klein
E erweitert
A alle benutzten Variablen

{i\ Funktion der Analog-

anzeige (10)

y Stellausgang
kontinuierlich

b  Schaltzustand binar

d Regelabweichung
(Deviation)

2-18257

'} Ausnahmen

a) Wenn eine Software-Sperre vorliegt:
Einstieg durch

() + [+

b) Wenn eine Hardware-Sperre vorliegt:

mehr als 12 mal
innerhalb von 5 s

Zun#chst Bricke entfernen zwischen

und (Schalttafelgerate)
und (19”-Steckkarte) bzw.
und (19”-Steckkarte mit Stecker Bauform F)

Danach Programm-Einstieg wie angegeben.



2.2 Regelverhalten
Hilfsroutine ,,PID“

,P“ ein/aus

LY ein/aus

v]
o
‘———E] ,D“ ein/aus

*—@] Kanalumschaltung 1...4
V]

Vorhaltverstarkung 1 oder 4

- J/E Differentiation

| r RegelgroBe
E Regelabweichung

Differentiation
d Dbeidseitig

i P positiv
'-'l L’ r n  negativ
c A

t—@ Kanalumschaltung 1...4

‘ ‘ ‘ (] Regelkennlinie

inu invers (fallend)
dir direkt (steigend)

C., 1
_,_ L)
L1

?—@ Kanalumschaltung 1...4

W
-
l'—.-
n—
[«]

Zeitbereich (ab Softwarestatus ,L“)
2100092 ~ ,-l. '—,' Dezimalpunktposition:

tttt Sekunden (s)

ttt.t Minuten (min)

tttt Stunden (h)

tttt hx 1000

Kanalumschaltung 1...4



2.3 Selbstparametrierung

2.3.1 Automatische Parameter-Ubernahme (Standard)

Kanalumschaltung

!
l | Ausstieg

ohne Abbruch v mit Abbruch

<+ [+

AOF. CE o
I~ ,_ I
Il ]

/\_/

l

Normalmodus

Betriebsartenanzeige ,H"
blinkt, solange die Selbst-
parametrierung lauft

2-10288/%

Ausstieg

Normalmodus



2.3.2 KenngréBen der Funktion

Der Bediener kann die nachfolgend aufgelisteten Kenn-
gréBen der Funktion andern. Zwischen den KenngréBen
wird mit der Taste (1) umgeschaltet:

Tippen = vorwarts
Halten = rackwarts
X = Kanalnummer (1...4)

tr.x

n.x

FP.x

bn.x

PbH.x

PbL.x

Abtastzeit:

0,4;0,8;1,6;32;6,4; 12,8; 25,6; 51,2 Minuten
oder, abh&ngig vom Inhalt der Adressen 84E2
und 84E3:

6,4; 12,8; 25,6; 51,2 Minuten/

1,80; 3,60; 7,20; 14,40 Stunden

werkseitig ist kein Wert eingestellit.

Die Abtastzeit muB passend zur Strecke gewshlt
werden:

Abschétzen der vom ProzeB bendétigten Zeit, um
von einem stabilen Zustand in einen anderen zu
gelangen, und anschlieBend Einstellen der nachst-
kleineren Abtastzeit.

Anzah!l der Parametrierlaufe: 1...8
werkseitig eingestellt: 1

Parameterfaktor fur Pb; tn und td: 75,0...199,0
werkseitig eingestellt 100,0

Werte > 100,0 ergeben eine sanftere und stabilere
Regelung.

Toleranzband: 0,3...3,0%

werkseitig eingestellt: 0,5% = + 0,25 %.

Der Wert ist maBgebend fiir das Kriterium
.Beharrungszustand erreicht®.

Maximalwert fir Proportionalbereich Pb:
0...1850%
werkseitig eingestellt: 1850 %

Minimalwert fir Proportionalbereich Pb:
0...1850%
werkseitig eingestellt: 3%

tnH.x

tnL.x

tdH.x

tdL.x

InH.x

InL.x

dy.x

Maximalwert fUr Nachstellzeit tn: 0... 1999 s oder
0...19,99 h
werkseitig eingestelit: 1999 s oder 19,99 h

Minimalwert fir Nachstellzeit tn: 0... 1999 s oder
19,99 h
werkseitig eingestellt: 0 s oder 0,00 h

Maximalwert fur Vorhaltzeit td: 0...1999 s oder
19,99 h
werkseitig eingestellt: 1999 s oder 19,99 h

Minimalwert fur Vorhaltzeit td: 0...1999 s oder
19,99 h
werkseitig eingestellt: 0 s oder 0,00 h

Maximalwert fur Analogeingang En:
—199,9...+1999,9%

(sinnvoli: 0...100%)

werkseitig eingestelit: 100 %

Minimalwert fir Analogeingang En:
—1999...+4199,9%

(sinnvoll: 0...100 %)

werkseitig eingestellt: 0,0 %

Amplitude des Stellsprungs: —199,9...+199,9%
werkseitig eingestellt: 20%

dY.x > 100,0% ist bei Kontinuierlichen Reglern
nicht sinnvoll. Das Vorzeichen wird vor jedem
Ablauf automatisch umgeschaltet; es kann mit
der H/A-Taste (6) direkt umgeschaitet werden,
wenn dY.x angewdhit ist.

Far Schrittregler entspricht 100% einer Laufzeit
von 60 s (die Stellungsriickmeldung wird nicht
ausgewertet).

Werden nicht plausible Werte eingestellt, z.B. PbL.x >
PbH.x, so springt die Funktion beim Start des Parametrier-
taufes auf die erste nicht plausible Einstellung zuriick.



2.3.3 Manuelle Parameter-Ubernahme

Einstieg wie bei automatischer Ubernahme.
Unterschiede bestehen nur nach dem Ende des Para-
metrierlaufes

l Ausstieg

-

ohne Abbruch mit Abbruch

Normalmodus

r

. . :l.,: 11
Betriebsartenanzeige , H” - N
blinkt, solange die Selbst- L |L, i
parametrierung lauft

springt zurick in
S.tune nach Berechnung
der Parameter ‘
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S
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IAI 1-15258
Mittelwert bei n > 1 Werte der einzelnen Durchlaufe

Jeder der angezeigten, blinkenden Werte kann mit H/A (ibernommen werden

8



2.3.4 Fehlermeldungen

Wéhrend der Abtastphase wird der der RegelgroBe
zugeordnete Analogeingang standig auf Grenzver-
letzungen Oberwacht.

Bei Unterschreiten des Minimalwertes InL.x wird die
Abtastphase abgebrochen; die Selbstparametrierung
wird jedoch nicht verlassen.

Bei Uberschreiten des Maximalwertes InH.x wird zusatz-
lich beim Kontinuierlichen Regler die SellgroBe auf
0 gesetzt und beim Schrittregler eine Umkehrung des
Stellschrittes vorgenommen.

Bei Auftreten eines beliebigen Fehlers wird das Fehlerbit
EST gesetzt und in der Anzeige erscheint Er.St

In der Selftune-Routine kann die genaue Fehlerursache
abgefragt werden.

':-.l. ,: 1117 ,: ~. l':
Ch 1 L

& E
t.
/_\/ ‘
A
F
J
d
2-16258/2

Nachdem die Selftune-Routine S.tun abgebrochen wurde,
muB die Fehlermeldung mit der Taste (1) quittiert werden.

-

Q

Eingangssignal verletzt InH.1 oder InL.1
Zeitbereich ist zu lang. Nach weniger als 113
Scantakten wurde bereits der Beharrungszustand
erreicht.

Zeitbereich zu kurz. Tritt auf, wenn bei auto-
matischer Verdoppelung der Scan-Zeit nach 51,2
Minuten bzw. 14,4 Stunden immer noch kein
Beharrungszustand erreicht wurde oder bei fester
Scan-Zeit nach deren Ende noch kein Beharrungs-
zustand erreicht wurde.

Amplitude der resultierenden Regelabweichung
zu klein (< 7,5 %)

Kurvenformfehler der Sprungantwort.

Tritt auf bei unzulassiger Streckencharakteristik
oder bei Verstellen von Sollwert und/oder Stellwert
wéahrend des Parametrierlaufes.

Falsche Reglerkennlinie

Ergebnisse aus verschiedenen Testlaufen streuen
zu stark.

2.3.5 Umstellung von automatischer Parameteriibernahme auf manuelle Parameteriibernahme

84FBH
Bit 7 | 6 ‘ 5 ‘ 4 ! 3 1 0
Kanal 4 3 2 1
Inhalt 1 1 1 1
iex.—Ziffer

0 = manuelle Ubernahme der Regelparameter
1 = automatische Ubernahme der Regelparameter



3 Funktionsdnderungen
3.1 Software

3.1.1 Einstellen der MeBbereiche

MeBaufgabe =
° l' "1 ,'l erscheintca. 3 s

Anzeige abhangig vom Eingangsmodul

H/A Umschaltung der Eingénge E1...E4

Bereichanfang

Bereichumfang

aktueller Wert

H
g

kleiner

Feinkorrektur '—: ':l -' + \Z} Korrekturwert = null
(ab Software- ] " - "
status , L") LIl 1 nn

groéBer
Umfang = 0,775%

2-18260/1

10



Eingangs-Bereiche je nach Modulbestiickung

FEce

M

2-16260/2

User-range (UR)

Pt 100-Module

Pt 2
Pt 3
Pt 4

mV-Module

«r

Z

»

moa

Ln. Linear

Thermoelement Typ L
Thermoelement Typ J
Thermoelement Typ K
Thermoelement Typ S
Thermoelement Typ D
Thermoelement Typ B
t Sonderkurve

Strom-/Spannungsmodule

abhéangig von der Bestiickung

d. dead zero 0...20 mA/0...10V
L. lifezero4...20mA/2...10V
. Eingang mA

U. EingangV

¢ Standardbereiche

u variabler Bereich

-

Linearisierung zu mV- oder
mA-Eingang (nur hier abschaltbar)

Binarmodule

Dezimalpunkt-Verschiebung

Umfang ’ ,'_,' ,':" oder |Z] Wert verstellen, an dem der Dezimalpunkt steht
> g=
I D R
Lir, i
= *—@] URT...4
- ‘——@ + [i] oder @ Dezimalpunkt-Verschiebung
rnr .
d .
Nullpunkt |_|,. Ll <—E] oder IZI Wert verstellen, an dem der Dezimalpunkt steht
I _
Lir, g

z-16261/3

UR1...4

1



Definition der Vergleichsstelle fiir Messung mit Thermoelementen

Nur aktiv, wenn ein Eingangsmodul fur mV und Thermoelement-Art
eingetragen ist (siehe InP).

E-rEF

Momentanwert des Einganges 1

Eingang 1...4

Interne Vergleichsstelle int

Externe Vergleichsstelle 0 °C
20°C
50 °C
60 °C

Eingang 1...4

Leitungsabgleich bei Pt 100 in Zweileiterschaltung

Nur aktiv, wenn Pt 100-Zweileiterschaltung eingetragen ist
(siehe InP)

rltL

Einstellen eines bekannten Leitungs-
widerstandes (in Q)

]

l-".ll:ll <—‘:| oder

L——@ Eingang 1...4

|
1 E Abgleich der Anzeige auf den
, =l oder |Z] bekannten Wert des Prufwiderstandes (z.B. 200.0 Q)

(S EH

L

1
!
z-18201 1
t—@ Eingang 1...4

12



Ausgangsbereiche nach Modulbestiickung

B L) k’ blinkt ca. 3 s

abhangig vom d dead zero
Ausgangsmodul: I (J__EI L life zero
Stromausgang - l' l-l' '—, l':l' aktueller Wert
| . - |
[ R [ R
*—@ Ausgang 1...4
d dead zero
| @ L life zero
Spannungsausgang — 11 —, S | aktueller Wert
[ = = m A=
. = . |
| R
Bindrausgang [} _
(Optokoppler) A=)
/—\/
. _ - I
Relaisausgang L I ;: L.
/\/
218282
3.1.2 Parameter Speichern und Zuriickladen
Speichern von Parametern aus der Ruckrufen der in der Konfigurierung
Werteliste in die Konfigurierung gespeicherten Parameter in die Werteliste

SEFH rc.FH

SEFH rc.FA
donr k- donkF

7-18263/2 18283/



3.1.3 Laden von Konfigurierungen

rePr

14

| 3 | + WA

UF 1L

g4

oder

LLF 1L

ngr

2-162841 l

Normalmodus

OE

Standardkonfigurierung bzw.
gespeicherte Anwendung

durch I/E + H/A wird
rc.Pr einschlieBlich rc.PA ausgefuhrt



3.1.4 Speichern von Anwender-Konfigurierungen
im freien EPROM-Bereich

Vor dem Speichern sollten mit St.PA die wirksamen
Parameter in den Arbeitsspeicher kopiert werden

Hardwarebricke Br 3 muB gesteckt sein (siehe Bild 3.1).

SEPr

05

|

uim
g™
L0

Ll

My|3

o
Com

néchstes freies User-file, z.B. 05

freier Bereich (Beispiel)

Lange des zu speichernden Datensatzes (Beispiel)

SEFPr

0%

2-18264/2

erfolgreich
gespeichert

v v
ErmA] [FULL

keine Speicherung keine Speicherung erfolgt
erfolgt (EPROM ist voll)

i 2
(Schreibschutz?) Austausch des EPROM erforderlich
(siehe Bauteilliste)

Nach dem Speichern Hardwarebriicke Br 3 wieder 16sen

15



3.1.5 Editier- und Arbeitsbereich

Konfigurier- und Parametrierdaten werden aus Konfigurier- und Parametrierdaten werden aus dem
dem Editier- in den Arbeitsbereich kopiert. Arbeitsbereich in den Editierbereich kopiert.
Die Konfigurierung wird damit wirksam.

Parameter missen mit rc.PA in die Werteliste
kopiert werden um wirksam zu werden.

=115

LaEA LoHE
donk donk

Z-18208 0 7-18288/2

3.1.6 Schnittstelle

Regleradresse am Bus

CHdr
GBE

O...F

2-16285/2

7F nicht benutzen

Baudrate fiir den Datenverkehr iiber die riickseitige serielle Schnittstelle

BHud

1920

2162881 |:| Umschalten zwischen

00.30 = 300 Baud
00.60 = 600 Baud
01.20 = 1200 Baud
02.40 = 2400 Baud
04.80 = 4800 Baud
09.60 = 9600 Baud
19.20 = 19200 Baud

16



3.1.7 Tabellen

Nur wirksam in Sonderkonfigurierungen, welche die
Tabellenfunktionen nutzen.

ERE.

oder E] Wert &ndern
— + [ ]
Schnell tell
- ,BD + chnellverstellung

EIQJ

t—i Stitzpunkt 0...10

2-18208/3 Tabelle 1...4

3.1.8 Schleppzeiger

Zuriicksetzen der Schleppzeiger
F_El Eingang 1...4
0 wird nicht benutzt
CL-d

Rucksetzen der Schleppzeiger im Eingang 3

CLrd
dankE

7-16208/3

3.1.9 Hold
Schaltet die Funktion ab.

Die Ausgange sind eingefroren

HOL d

Z-16288/4

17



3.1.10 Anderung von Speicheradressen fiir spezielle Funktionsénderungen

dlEL

(-

-

Im‘:u

-

30

-

a_p

os

”U‘

gO000

1-18267

E 14

Arbeiten mit Monitor E

J

g
]

googo

E dl

5

s

|
HHHH

E df

2182081

18

o

blinkt flirca. 3 s

nur fur Testzwecke

nur fur Testzwecke

nur fur Testzwecke

wird nachfolgend in verschiedenen Anwendungen genutzt

Andern des Wertes an der Dezimalpunktposition

Schieben des Dezimalpunktes

+ +

vl [Aaj[« [

Schieben des Dezimalpunktes

Andern des Wertes an der Dezimalpunktposition

Nach der Anderung blinkt der Wert

Zurtickholen des alten Wertes

Ubernahme des neuen Wertes (Quittieren)



3.1.11 Ausgewihlite Funktionen

Handkennlinie

oder 4E = Kanal 1

{ @ 52 = Kanal 2
—\ 4d = Kanal 3
F 51 = Kanal 4

A1
E

2-18288/2

L [

oder E

1 steigender Ausgang mit »

Anzeige 100% fur 20 mA

2 fallender Ausgang mit »
Anzeige 100% fur 0/4 mA

Zeitbereiche fiir T, T,

(Nur far Geréte und Softwareversionen vor ,L* wichtig.
Bei neueren Versionen siehe Routine PID)

‘—@“"El
BHE 2
E HA

Z-18208/3

Kanal 1 (3)

ot [B]
oder [p]

Kanal 2 (4)

2 =Kanal 1 und 2
3 =Kanal 3 und 4

Kontinuierlicher- und
Zweipunktregler

Schrittregler

Steuerausginge des Programmgebers und Programmreglers

Inden Zeitabschnitten 1 bis 7 kdnnen unabhéngi_g voneinan-
der die Steuerausginge P1. bis P4. durch Andern von
Speicherinhalten auf 0 oder 1 gesetzt werden.

1=Ausgang P1....P4.: Transistor leitend bzw. Relais erregt
0=Ausgang P1.... P4.. Transistor gesperrt bzw. Relais

entregt
9 e @
N N N N |
) I Y e
- |
_ I _l
7-10288, 4
oder E
oder E]
Beispiel:

Wird nun in der Adresse 842AH als Inhalt F5H eingetragen,
wie oben angegeben, so sind die Ausgange P1.1und P3.1fur
die Zeit des Programm-Abschnittes 1 auf ,1* gesetzt. Die
Ausgange P2.1 und P4.1 bleiben auf ,0*.

0 nicht aktiv 0 nicht aktiv
4 Sekunden ¢ Sekunden
5 Minuten D Minuten
6 Stunden E Stunden
Abschnitt-Adresse
Kanal 1 1 = 842AH 5 = 842EH
2 = 842BH 6 = 842FH
3 = 842CH 7 = 8430H
4 = 842DH
Bit 6 | 5|4 |3]2|1 0
Funktion - - ~ (P41|P3.1|P2.1|P11
Binar 1 1 1 01 0|1
Hex.-Ziffer F 5
Abschnitt-Adresse
Kanal 2 1 = 84F5H 5 = 8463H
2 = 8460H 6 = 8464H
3 =8461H 7 = 8465H
4 = 8462H
Bit 6 514|321 0
Funktion - - - - - |P2.2/P1.2
Binar 1 1 1 0 0
Hex.-Ziffer F
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Betriebsarten-Wahischalter (blockieren einzeiner Schalterstellungen)

Hand/Automatik

‘——E]odor@
gqF Y
E 55

- *—E oder (]
]

oder

Programmgeber

‘——E oder [4]

g4F Y

- - C
g o f =}
7-18200/3

Intern/Extern

‘_@ oder [4]

L{

plnn]
e
Lhon

2-18200/2

:

v ¥

oder

20

F4 Kanal 1 und 2
F5 Kanal 3 und 4

Kanal 1 (3) 1
4
Kanal 2 (4) 5

F4 Kanal 1 und 2
F5 Kanal 3 und 4

Kanal 1 (3)

Kanal 2 (4)

F6 Kanal 1 und 2
F7 Kanal 3 und 4

Kanal 1 (3) 1
4
Kanal 2 (4) 5

WO WwN =

nur Hand
nur Automatik
Hand und Automatik

nur Stop

nur run

run und Stop

run und repetierend

nur schnell

Schnell und Stop
Schnell und run

run und Stop und schnell

nur Intern
nur Extern
intern und Extern



Grenzsignal-Ausgéange
Ruhestrom/Arbeitsstrom

Optokoppler-Ausgang

oder 0 for A1
{ IZI 1 fir A2
2 far A3
E ] 3 D 3 fur A4
17
E [OZ2
t IZ’ " [E 01 Arbeitsstrom (bei verletztem Grenzwert leitend)
oder 02 Ruhestrom (bei verletztem Grenzwert hochohmig)

Relaisausgang

oder [A] 4 for AR
5 far AR2
6 fur AR3
=y "
B ] 3 _‘ 7 fur AR4
~1
E 01
z-182701 \ ’
*—E oder E] 01 Ruhestrom (bei verletztem Grenzwert entregt)
02 Arbeitsstrom (bei verletztem Grenzwert erregt)

Grenzwertfunktionen

Fur Grenzsignalgabe oder zur Meldung einer Betriebsart
vorgesehene Binar-/Relais-Ausgange sind auf diese
Weise anderbar.

oder [Z] 0 faur A1
1 far A2
2 far A3
3 fur A4
HE 30 4 fir ART
= " " 5 fur AR2
. IE'. 6 far AR3
2-16270/3 \ / 7 far AR4
?—E] oder E} 18 fir G1.1 20 fur G1.3
19 far G2.1 21 for G2.3
1A for G3.1 22 fur G3.3
1B fur G4.1 23 fur G4.3
1C farG1.2 24 fur G1.4
1D for G2.2 25 tar G2.4
1E  far G3.2 26 fur G3.4

1F  fur G4.2 27 furG4.4



Min.- Max.-Kontakte

Umkehr der Funktion
Adressinhalte tauschen

m

Max. BB , E
E 10 E 01
- 5 l
] [ |
i B 1H HY I8
- -
E 01 E 10
7-18270/2
Grenzwert Adresse Inhalt Grenzwert Adresse Inhalt
Max. Min Max. Min.
G1A1 8818H 10H 07H G1.3 8820H 7AH 71H
8918H O7H 10H 8920H 71H 7AH
G2.1 8819H 10H 08H G2.3 8821H 7AH 72H
8919H 08H 10H 8921H 72H 7AH
G3.1 881AH 11H 09H G3.3 8822H 7BH 73H
891AH 09H 11H 8922H 73H 7BH
G4.1 881BH 11H OAH G4.3 8823H 7BH 74H
891BH OAH 11H 8923H 74H 7BH
G1.2 881CH 45H 3CH G14 8824H AFH A6H
891CH 3CH 45H 8914H AGH AFH
G2.2 881DH 45H 3DH G2.4 8825H AFH A7H
891DH 3DH 45H 8925H A7H AFH
G3.2 881EH 46H 3EH G3.4 8826H BOH A8H
891EH 3EH 46H 8926H A8H BOH
G4.2 881FH 46H 3FH G4.4 8827H BOH A9H
891FH 3FH 46H 8927H A9H BOH
Anzeigeschleife
F———-‘:l oder 82 Kanal 1
IZJ A4 Kanal 2
C6 Kanal 3
E8 Kanal 4

g1
E U3

—emA

LD"'LI

E
09
oder ]

Andern der Grenze zwischen kleiner und
erweiterter Anzeigeschleife.

Beispiel:

Anzeige von nurw; e;y =4

Kleine Schleife

22

I—v s wieyy; d; G, G2 G3; G4 T

9 = Anzahl der Wert-Adressen
Es werden auch Adressen mitgezahlt, die nicht
angezeigt werden

= nicht angezeigter Wert ist Position 1




Schalthiufigkeit bei den Zweipunktreglern Z 1 und Z 2

Zweipunktregler Z 1

[——i:l oder 2C Kanal 1

IZ] 61 Kanal 2

96 Kanal 3

CB Kanal 4

—
[ N
HH4ZL HHF [
|
E 1B E FA
-18271/2
n
min

1 78H 7DH
2 3FH
3 C8H
4 77H 96H
5 78H
6 FAH
7 D6H
8 BCH
9 A7H
10 96H
12 7DH
15 76H 64H
20 4BH
25 3CH
30 32H
39 26H
50 1EH
60 19H

Zweipunktregler Z 2 (Heizen-/Aus-/Kihlen-Regler)

+

8531

E 0O

(I u]inn]

b3
E

o
L
-

-16MN \ /

t

R
=

Sl
!

"[u‘-._.]“

—{V] ouer [4]

FC
00
50
80
00
50
BO

FO
E4
D3
c2
B2
Al
90

] ot 3]

n/min
84xx=75 84xx=74
7.5 30
6 24
5 20
4 16
3 12
2 08
1 04

1. Regler

37 Heizen
38 Kihlen

2. Regler

48 Heizen
49 Kuhlen

23



Anderung der Modulbestiickung

Beim Austausch von Eingangs- oder Ausgangsmodulen
missen die auf dem Modul aufgebrachten Moduldaten in
den Regler in der Hilfsroutine d.CtL eingetragen und mit
St.PA, St.Pr gespeichert werden. Die jeweilige Adresse
richtet sich nach dem vorgesehenen Einbauplatz

(Eingang 1...4/Ausgang 1/2 bzw. 3/4)

Ausgangsmodule (Adressen 8980H...8991H)

Beispiel

Ausgangsmodul
Sachnr.:

|

]

|

|

T

|

0342852
2x analog (8>4...20 mA

1125711971
Vo Ll }
A1 (mA) 8980 =x1 8983 8984 - -
A2 (mA) 8980 =1x - - 8987 8988
A1 (V) 8980 =x2 8981 8982 - -
A2 (V) 8980 =2x - - 8985 8986
A3 (mA) 8989 =x1 898C 898D - -
A4 (mA) 8989 =1x - - 8990 8991
A3 (V) 8989 =x2 898A 898B - -
A4 (V) 8989 =2x - - 898E 898F
A1 binar 8980 =x8 81 bis 84 beliebig
A2 binar 8980 =8x 85 bis 88 beliebig
A3 binar 8989 =x8 A8 bis 8D beliebig
A4 binar 8989 =8x 8E bis 91 beliebig

AR1...AR4 8989 =CC

Software-Sperre der Hilfsroutinen

Hardware-Sperre siehe Seite 4, FuBnote 1

B4

E

FF
00

-18272/2

24

L—E] oder [P]

0 keine Sperre

Einstieg durch

Eingangsmodule

Beispiel

Steckplatz E1
Steckplatz E2
Steckplatz E3
Steckplatz E4

Eingangsmodul
Sachnr.: 0342845
Strom (8)4...20 mA

(1R

‘“I
I
0124800000

Ity

805C 8960 896F  89BF 28970
8971 8972 8973 8974 8975
8976 8977 8978 8979  8O7A
8978  897C 8970 BGTE  B4TF

) Moduicode

2) nur bei Modulcode 09; OA; 0B; 0C; OE; OF erforderlich

[<I+[> ]+

1 zusétzliche Sperre

Einstieg durch

Ausstieg aus den Hilfs-
routinen unverandert

1+ ]+

[]+[> ]+

nn

mehr als 12 mal
innerhalb von 5 s



3.2 Hardware

Hinweis

Eine ausfuhrliche Darstellung aller Service-Arbeiten ist
in der Service-Anleitung 43/61-251 enthalten.

Achtung

Vor einem Abgleich, einer Wartung, einer Instandsetzung
oder einem Austausch von Teilen muB das Gerat von allen
Spannungsquellen getrennt sein, wenn ein Offnen des
Gerates erforderlich ist.

Wenn danach ein Abgleich, eine Wartung oder eine
Instandsetzung am geoffneten Gerat unter Spannung
unvermeidlich ist, so darf das nur durch eine Fachkraft
geschehen, die mit den damit verbundenen Gefahren
vertraut ist.

Beim Offnen von Abdeckungen oder Entfernen von Teilen,

auBer wenn dies von Hand méglich ist, kdnnen span-

nungsfihrende Teile freigelegt werden. Auch kénnen

AnschluBstellen spannungsfiihrend sein.

A vorher die Energieversorgung allpolig abge-
schaltet werden. Dies gilt auch fur die an Relais-

kontakten angeliegende Versorgungsspannung fir
externe Verbraucher (z.B. Schiitze).

Ist ein Offnen des Gerates notwendig, so muB

Es wird ausdricklich darauf hingewiesen, daB bei Nicht-
befolgen dieses Warnhinweises Lebensgefahr besteht,
da die im Geh&use befindlichen Steckkontakte lebens-
gefahrdende Spannungen fiuhren.

18 Br3 19 20
/_-—A—\
ETE2 E3EL

R-15008 D2

3.2.1 Offnen des Geriites

Zum Offnen des Gerates sind die beiden Verschluf
schrauben (14; 15) zu lésen.

Der Gerateeinschub kann mit der VerschluBschraub
(14), die gleichzeitig als Griff dient, herausgezoge
werden.

Achtung

y'y Die Leiterplatten enthalten CMOS-Bauteile. Be

(PN ihrer Handhabung sind SchutzmaBnahmen fi
elektronisch geféhrdete Bauteile zu treffer
(Arbeitsflache und Personal erden).

Beim Zusammenbau ist beim Einfihren des Einschube:
in das Gehause zu beachten, daB das Vertauschen vor
Gehausen mit unterschiedlicher Beschaltung der Aus
gangsklemmen unter allen Umstanden vermieden wirc
Die senkrecht stehende Grundleiterplatte mu8 in de
Fahrungsleiste laufen, um sie mit leichtem Druck in dic
Federleiste einzudriicken.

Danach wird der Einschub mit den beiden VerschiuB
schrauben wieder mit dem Gehause befestigt.

3.2.2 Schreibschutz setzen

ohne Schreibschutz

mit Schreibschutz
(Bricke auf einem Pin geparkt)

Die Bricke Br 3 befindet sich neben dem gesockelten
IC 17 (EPROM).

Bild 3.1 Anordnung von Bauteilen zur Hardware-Anderung

Br 3 Schreibschutz

14 HauptverschiuBschraube

15 ZusatzverschluBschraube

18 Hauptleiterptatte LP1

19/E1...E4 Eingangsmodule der Eingange 1...4
20 Ausgangsmodul
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3.2.3 Thermoelementbruch-Uberwachung

Hinweis:

Die Kunststoffabdeckung der Modulkarten ist entfernt.

3.2.4 Widerstandsthermometer
3- und 4-Leiterschaltung

Lotseite

0O Ilmg OooOoo

D Gl

=il
Ogoo
O 1]

- R
R O
(ON®)

E 1] e
c1 [i
([{re[

C3

a
O
O
O

OmrEpe©

1-15035/1

Lotseite

o’
CDQ.' C?qu

| W
P6 , EPZO ) "

qE s 98 8|
o o . obrm of

Bild 3.2 Eingangsmodul Thermoelement (Leiterplatte 19/E.)

Bild 3.3 Modul Widerstandsthermometer in
3- oder 4-Leiterschaltung (Leiterplatte 19/E.)

Reaktion
bei Flhlerbruch

Brickenposition

Br1

wie x > w
—s
Br?
wie x<w an.I Im

undefiniert (reduzierter
QuellwiderstandseinfluB)

26

Eingang Brickenposition |

3-Leiterschaltung BrS5 m m—a Bré

(Modulcode 2 .) Br7

4-Leiterschaltung Br5 m—a m Bré

{(Modulcode 3 .)

m aBr7

Nach dem Umloten ist die 1. Stelle des Modulcodes von
2 in 3 oder umgekehrt zu andern, je nachdem, ob in
3- oder 4-Leiterschaltung gemessen werden soll.



3.2.5 Uml6ten des Stromeinganges in einen

Spannungseingang

Das Eingangsmodul kann von 0...20 mA auf 0...10 V

umgeldtet werden.

3.2.6 Umlbdten des Stromausganges in einen

Spannungsausgang

Das Ausgangsmodul ist von 0...20 mA auf 0...10 V

umlétbar.

1157501

Lotserte

Bild 3.4 Eingangsmodul fir mA/V {(Leiterplatte 19/E.)

Bild 3.5 Ausgangsmodul2x0...20 mAoder2x0...10V

(Leiterplatte 19/E.)

Eingang Briickenposition Ausgang Brickenposition
Br1 Br2  Bri
Strom 0...20 mA Strom 0...20 mA
Br 2 A1 bzw. A3 s =—a
Br 1 " Br21 Br22
Spannung 0...10V A2 bzw. A4
Br 2 I —a =
Nach dem Umstellen ist mit einer etwas gréBeren Spannung 0...10 V Br 2 Br 1
Abweichung des Eingangsmoduls zu rechnen. Al bzw. A3 -
Br 21 Br 22
A2 bzw. A4 .
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3.2.7 Umlbten der Binadreingédnge fiir passive Geber

Das Eingangsmodul ist standardmaBig fur aktive Geber
ausgelegt. Er kann umgelbtet werden, so dal passive
Geber (Relaiskontakte) verwendet werden kénnen.

Bild 3.6 Ausgangsmodul 1x0...20 mAoder0...
(Leiterplatte 19/E.)

10Vund 1 x binar

Ausgang A1 bzw. A3 Brickenposition
Br1
Strom 0...20 mA
Br2
[ ]
Br2 "
Spannung 0...10V
Br 1 I

Eine Anderung des Modulcodes muB der Software nicht
mitgeteilt werden. Wird es dennoch getan, so sind auch
die Korrekturwerte in die entsprechenden Speicher-
stellen zu Ubernehmen.

Nach der Umstellung ist mit einem etwas gréBeren Fehler
des Ausgangsmoduls zu rechnen.

28

AuBerdem ist ein Speicherinhalt zu &andern (siehe
Abschnitt 3.1.10).
Binareingang |intern| Lage der Bricken | Adresse
89A8H
oderofen | O | B2 BT
" = Inhalt
—a B |
13...30V 1 Br4 Br3 FFH
Aktive Geber (Standard)
Bindreingang |intern| Lage der Briicken | Adresse
89A8H
Kurzschluf3 0 Br2 Bri
—a u Inhalt
" =—=u
offen 1 Br4 Br3 O0H

Passive Geber

Lolseite

00000000 %ﬂ

-UE] u@@®0
DDDDDDDD-@D
oooooooo B,zﬁb
o [EMlae (HD O YDUF l
ﬁﬂ&ﬂmm1o@@

nooooooo =0 -
DDDDDDDO@@

e e :
Dmmmmauoqﬁmu

[EEDeEDNO oo a
(D o ([EMED O [=D o
ﬁm””umm}-mm

1-1

Bild 3.7 Eingangsmodul 2 x Binar bei abgenommener Kunststoff-
abdeckung (Leiterplatte 19/E.)

3.3 Austausch des EPROMs (IC 17)
bzw. der Batterie

Ausfihrliche Anleitungen zum Austausch sind in den
Service-Informationen

43/61-2512- . XA, Tausch des EPROMSs (IC 17)
43/61-2513- . XA, Wechseln der Batterie (Ba 1)
enthalten.

Diese Schriften k&énnen vom Geréate-Hersteller bezogen
werden.



4 Test- und Diagnose-Routine

Das Gerat ist mit verschiedenen Prifroutinen ausgestat-
tet, die die Prifung im Falle eines Defekis unterstiitzen.
Wéhrend des gesamten Prifablaufes bleibt der Regler in
der in der vorher festgelegten Betriebsart, z.B. Automatik.

ESE.

l
0
E

ESE
LUnE|

—

Leitgerite-Test

Bei Druck auf eine der Tasten 1...

der Statusanzeigen.

Schrift wandert

—— ———,
Bild in Anzeige (9) | Beschreibung Bild in
kein Fehler Fehler Anzeige (5)
CO.nE Er.CO | Code-Bereich 0000...0FFF tSt 0
C7.nE Er.C7 | Code-Bereich 2000...7FFF tSt 1
AE.nE 84E4 | Vergleich Arbeits- und Editierbereich.
Bei Fehlermeldung wird in Anzeige
(9) wechselweise die erste fehler-
hafte Adresse eingeblendet. Die Be-
deutung ist der Konfigurieranleitung
zu entnehmen. Bei gedrickter Taste
I’/E kann die Anzahl der Unterschiede
in hexadezimaler Form angezeigt
werden. Der Fehler kann durch
Kopieren des Arbeits- bzw. des
Editier-Bereiches eliminiert werden
(siehe Abschnitt 3.1.6). tSt 2
rA.nE ErrA | Externes RAM tSt 3
HP.nE Er.HP | Hilfsprozessor tSt 4
bA.nE Er.bA | Pufferbatterie tSt5
LP.nE Er.LP | Energieversorgung tSt 6
tric Leitgeratetest diGi
Anzeige Taste
Die Funktion ,Leitgerate-Test" gestattet die Prifung aller
Anzeige- und Bedienfunktionen auf der Geréatefront. /— I/E (4)
8 erlischt jeweils eine | /\nzeigenumschalter (1)
—| H/A (6)
E . nn | v(2)
1a) I
Eri e T
— | «(7)
Zur Prifung ist es ausreichend zu beobachten, ob bei m
Betatigung einer Taste die zugeordnete Anzeige erlischt | e (8)

29



5 Verpackungshinweise

Ist die Originalverpackung nicht mehr vorhanden, so
ist das Gerét in Luftpolsterfolie oder Wellpappe ein-
zuschlagen und in einer gentgend groBen, mit stoB-
dammendem Material (Schaumstoff 0.4.) ausgelegten
Kiste zu verpacken.

Die Dicke der Polsterung ist an das Gerétegewicht und die
Versandart anzupassen. Die Kiste ist als ,Zerbrechliches
Gut* zu kennzeichnen.

Bei Uberseeversand ist das Gerat zusatzlich in eine
0,2 mm dicke Polyathylenfolie unter Beigabe eines
Trockenmittels (z.B. Kieselgel) luftdicht einzuschweiBen.
Die Menge des Trockenmittels ist an das Verpackungs-
volumen und die voraussichtliche Transportdauer (min-
destens 3 Monate) anzupassen. Die Kiste ist zusétzlich
mit einer Lage Doppelpechpapier auszukleiden.

30

6 Bauteilliste

Diein dem umstehenden Listenblatt aufgefiihrten Bauteile
fur Digitric P sind als Ersatzteile vom Kundendienst des
Geréteherstellers zu beziehen.

Um Abwicklungsverzégerungen und Rickfragen zu ver-
meiden, muB die Ersatzteilbestellung unter Verwendung
der hier wiedergegebenen Bestellangaben

— Name des Gegenstandes
- Bestellnummer (B-Nr.)

erfolgen.

Ferner sind bei Ersatzteilbestellungen und Beanstan-
dungen irgendwelcher Art stets die auf dem Typschild
eingetragenen Fertigungs- und Produktnummern anzu-
geben.

Hinweis:

Der gesamte Ersatzteilverkauf wird Uber EDV abgewickeit.
Deshalb unterliegt die Formulierung der Bestellangaben
(= Gegenstand) in dem Listenblatt 61-4.90, in der Auf-
tragsbestatigung, dem Lieferschein und der Rechnung
den Gesetzen der maschinellen Datenverarbeitung. Ver-
bale Abweichungen zwischen den hier gewéahlten Be-
zeichnungen und den in der vorliegenden Gebrauchs-
anweisung verwendeten, funktionsbezogenen Bauteil-
Benennung sind daher unvermeidbar.

MaBgebend allein ist die Bestellnummer (B-Nr.)



Bestellangaben

Fir die Bestellung genlgt die Bestellnummer.

Fur zusétziiche Bestellangaben sind die entsprechenden 3stelligen Besteli-AnschluBnummern (BA-Nrn.} anzuhangen

Zubehor

Haiter mit Kegelnieten (zur Geratebefestigung oben/unten, 2 Stiick)
Schraubklammer

Puffer-Batterie (Lithium, Varta CR 2032 SLF)

Flachsteckhilsen mit Tille (1 Satz zu 10 Stiick)

Aufsteckbare Schraubklemmen (1 Satz zu 15 Stiick)

Aufsteckbare Schraubklemmen (1 Satz zu 30 Stiick)

Adapterkabel mit Wandler TTL/RS 232 C fiir Digitric P 1)
zum AnschluB eines Konfigurier-PC
Verbindungskabel 2

Aufriistteile

Eingangsmodule, steckbar
Eingangsmodul Thermoelement fiir MeBbereiche bis 23 mV
fir MeBbereiche bis 60 mV

Eingangsmodul Widerstandsthermometer Zweileiterschaltung
MeBbereich  -150,0 ...
Mefbereich  +100,0 ...
MeBbereich -200 ..

Eingangsmodul Widerstandsthermometer Dreileiterschaltung ¥
MeBbereich
MeBbereich
MeBbereich  -200

Eingangsmodul Widerstandsthermometer Vierleiterschaltung ¥

MeBbereich  -150,0 ...

MeBbereich +100,0 ...

MeBbereich  -200
Eingangsmodul Strom 0(4)...20 mA

Eingangsmodul Spannung 0(2)...10 V
Eingangsmodul binér, doppelt; fir aktive Geber
Eingangsmodul binar, doppelt; fiir passive Geber

Ausgangsmodule, steckbar
Ausgangsmodul, 2 Analogausgange 0(4)...20 mA
Ausgangsmodul, 2 Analogausgéange 0(2)...10 V
Ausgangsmodul, 2 Bindrausgange
Ausgangsmodul, 1 Analogausgang 0
Ausgangsmodul, 1 Analogausgang 0
Ausgangsmodul, 1 Analogausgang 0

Ausgangsmodul, 1 Analogausgang 0(2)...10 V

4)
2)..10V
4)
2)

Ausgangserweiterungen, steckbar,
fiir Bauformen 96 mm x 96 mm und 72 mm x 144 mm
Ausgangserweiterung,
Grundausfiihrung (zur Aufnahme eines Ausgangsmoduls, s. oben)
fir Bauform 96 mm x 96 mm
fur Bauform 72 mm x 144 mm
Ausgangserweiterung,
Ausflihrung mit: 1 Relaisausgang

4 Relaisausgéange

-150,0 ...
+100,0 ...
. +800

...20 mA + 1 Bindrausgang
+ 1 Bindrausgang
.20 mA + 1 MeBumformerspeisung
+ 1 MeBumformerspeisung

+200,0 °C
+450,0 °C

. +800

'C

+200,0 °C
+450,0 °C

C

+200,0 °C
+450,0 °C

. +800

2 Relaisausgange fur einkanaligen Schrittregler
4 Relaisausgange fur zweikanaligen Schrittregler
2 Relaisausgénge fir einkanaligen Schrittregler

+2 Relaisausgénge fir allgemeine Anwendungen

" einschlieBlich Verbindungskabel

2 Zum AnschiuB eines Digitric P an ein vorhandenes Schreiber-/
Gasanalyse (0740818)-/Protronic-Adapterkabel

% Ein Nachriisten der Drei- bzw. Vierlgiterschaltung ist nur bei
Digitric P-Geréten méglich, die im Eingangssteckplatz E2 bzw. E4

‘C

2 Relaisausgange } fur allgemeine Anwendungen

Bestelinummer

61404-4-0344060
94672-4-0831600
61405-4-0344057
61004-4-0381527
61404-4-0342910
61404-4-0342911

61419-4-0342967
61419-4-0342966

61419-4-0344046
61419-4-0344047

61419-4-0344048
61419-4-0344049
61419-4-0344050

61419-4-0344671
61419-4-0344672
61419-4-0344673

61419-4-0344238
61419-4-0344239
61419-4-0344240
61419-4-0344051
61419-4-0344052
61419-4-0344053
61416-4-0344674

61419-4-0344054
61419-4-0344058
61419-4-0344055
61419-4-0344056
61419-4-0344059
61419-4-0344246
61419-4-0344247

61419-4-0344036
61419-4-0344669

61419-4-0344030
61419-4-0344031
61419-4-0344032
61419-4-0344033
61419-4-0344034

61419-4-0344035

Preis

Lieferzeit

bereits eine 12polige Buchsenleiste haben. Ist dies nicht der Fall, so
wird eine komplette werksseitige Nachriistung empfohlen.

@ MeBumformerspeisung: Leerlaufspannung 19...24 V; Ausgangs-
spannung bei I = 22 mA: 16...22 V
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Bestellangaben

fir Bauform 19"

19"-Ausgangserweiterung, 19"-Steckkarte, Grundausflihrung
zur Aufnahme eines Ausgangsmoduls

19"-Ausgangserweiterung (19"-Steckkarte)

Ausflhrung mit: 1 Relaisausgang
2 Relaisausgénge } fir allgemeine Anwendungen
4 Relaisausgénge
2 Relaisausgange fiir einkanaligen Schrittregler
4 Relaisausgénge flir zweikanaligen Schrittregler
2 Relaisausgange fir einkanaligen Schrittregler
+2 Relaisausgange flr allgemeine Anwendungen
Ausgangsmodul, 2 Analogausgénge 0(4)...20 mA
Ausgangsmodul, 2 Binarausgénge
Ausgangsmodul, 1 Analogausgang 0(4)...20 mA

+1 Bindrausgang

wahlweise:
mit Messerleiste "Bauform F" (anstatt "Bauform C/D")

Zubehor fiir Bauform 19"
19"-Standardverbindung fir Bauform C

fir Bauform F
Vorgefertigte Verdrahtungsleiterplatte mit zwei

Federleisten, Bauform C bzw. F zur Vereinfachung der
Grundverdrahtung zwischen der 19"-Steckkarte und der

19"-Ausgangserweiterungskarte

Ersatzteile

Grundleiterplatte
ohne Bedien- und Anzeigeteil
(mit Kalibrierdaten, mit EPROM, mit beigepackter Batterie, ohne Modul)

fir Bauform 48 mm x 96 mm; 96 mm x 96 mm
Nennspannungsbereich 220 V~
115V~
24 V=

fir Bauform 19"-Steckkarte
Nennspannungsbereich 220 V~
115V~
24 V=

fir Bauform 72 mm x 144 mm
Nennspannungsbereich 220 V~
115V~
24 V=

Anzeigebaugruppe

48 mm x 96 mm

96 mm x 96 mm

96 mm x 96 mm (EMV)

96 mm x 96 mm (IP54)

96 mm x 96 mm (IP54 + EMV)
72 mm x 144 mm

72 mm x 144 mm (EMV)
19"-Steckkarte

EPROM (IC 17) mit Firmware

als Rohling (ohne Firmware)

Gehéuse, montiert
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Bauform 48 mm x 96 mm
96 mm x 96 mm
96 mm x 96 mm (EMV)
72 mm x 144 mm
72 mm x 144 mm (EMV)

Bestellnummer

61419-4-0344073

61419-4-0344037
61419-4-0344038
61419-4-0344039
61419-4-0344040
61419-4-0344041

61419-4-0344042
61419-4-0344043
61419-4-0344044

61419-4-0344045

BA-Nr.
304

61419-4-0344236
61419-4-0344237

61404-4-0344179
61404-4-0344180
61404-4-0344181

61404-4-0344182
61404-4-0344183
61404-4-0344184

61404-4-0344198
61404-4-0344199
61404-4-0344200

61404-4-0344185
61404-4-0344186
61404-4-0344187
61404-4-0344666
61404-4-0344667
61404-4-0344188
61404-4-0344189
61404-4-0344190

61404-4-0344065
94682-4-0853875

61404-4-0344066
61404-4-0344067
61404-4-0344191
61404-4-0344192
61404-4-0344193

Preis

Lieferzeit



Bestellangaben

Frontseitige Deckfolie, bedruckt
fir Bauform 48 mm x 96 mm bzw. 19"-Steckkarte,
Frontfarbe Kieselgrau
schwarz

fir Bauform 96 mm x 96 mm

Frontfarbe Kieselgrau
schwarz

Frontfarbe Kieselgrau, IP 54
schwarz, IP 54

fir Bauform 72 mm x 144mm
Frontfarbe Kieselgrau
schwarz

Schnittstellenabdeckung
flr Bauform 96 mm x 96 mm, Front IP 54
mit Frontfarbe kieselgrau oder schwarz
5 Deckel, schwarz

fur alle anderen Bauformen mit Frontfarbe kieselgrau
bestehend aus: 5 Stiick Deckel, grau
5 Stiick Abdeckplatten, transparent
5 Stiick Schilderbogen, weiB

Frontfarbe schwarz

bestehend aus: 5 Stiick Deckel, schwarz
5 Stiick Abdeckplatten, transparent
5 Stiick Schilderbogen, weiB

Beschriftungsschilder
fir Bauform 72 mm x 144 mm
fir oben/unten, Neutral-Farbe kieselgrau
je 10 Stiick im Beutel verpackt

far Bauform 96 mm x 96 mm, IP 54
2 Bogen zu je 11 Stiick im Beutel verpackt

Weitere Ersatzteile auf Anfrage.

Hinweis

Der gesamte Bauteileverkauf wird Uber EDV abgewickelt; er un-
terliegt somit in der Bestell-Bezeichnung (=Gegenstand) der Auf-
tragsbestatigung, des Lieferscheins und der Rechnung den Ge-
setzen der maschinellen Datenverarbeitung. Deshalb sind
verbale Abweichungen der Bestell-Bezeichnung im Schriftver-
kehr des Gerateherstellers méglich. MaBgebend allein ist die
Bestellnummer (B-Nr.).

Bestellnummer

61404-4-0344131
61404-4-0344132

61404-4-0344133
61404-4-0344134
61404-4-0344668
61404-4-0344670

61404-4-0344135
61404-4-0344136

61404-4-0801802

61404-4-0344137

61404-4-0344138

61405-4-0344139

61405-4-0344665
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Anhang

Anzeigen in der oberen Anzeigenzeile

Nachstehende Anzeigen, alphabetisch geordnet, kénnen in der oberen Anzeigenzeile erscheinen.
In der Tabelle wird kurz ihre Bedeutung angegeben und sie werden der zutreffenden Routine zugeordnet.

Obere Funktion Hilfsroutine Seite
Anzeigezeile (5)
PID sind ausgeschaltet Pid 5
.d nur D-Verhalten Pld 5
.di Teil des Wortes Digitric tSt— 29
diG Teil des Wortes Digitric tSt— 29
A nur |-Verhalten Pid 5
Id nur ID-Verhalten Pid 5
1.H2H Relais 1 high, Relais 2 high Qut 13
1.H2L Relais 1 high, Relais 2 low Out 13
20°C Wert der externen Vergleichsstelle TreF 12
8888 Ziffernfolge USr, d.CiL 11,18
_ .88 Ziffernfolge d.CtL 18
b.t Eingang Typ B nicht linearisiert InP 10, 11
b.u Eingang Typ B variabler Bereich InP 10, 11
b.c Eingang Typ B Standardbereich inP 10, 11
b.in Binareingang InP 10, 11
bA.nr BA-Nr. = Reglerfunktion rc.Pr 14
bAud Baudrate bAud 16
bin. Binarausgang Out 13
bn.1 Toleranzband bei Selbstparametrierung S.tune 6
C.Adr Gerateadresse C.Adr 16
c.dir Kennlinie steigend PId 5
c.inu Kennlinie fallend Pid 5
CLr—(1...4) Clear Zurucksetzen der 17
Schleppzeiger 1..4 CLr—
Co.AE Aufruf Editierbereich Co.AE 16
Co.EA Aufruf Arbeitsbereich Co.EA 16
d.CtL Monitor d.CtL 18
d.St.P Stabilisierungsphase S.tun 6
d1Ed Differenzierverst. = 1; Xw; + und - Pid 5
di1En Differenzierverst. = 1; Xw; — Pid 5
d1EP Differenzierverst. = 1; Xw; + Pld 5
dird Differenzierverst. = 1; X; + und — Pid 5
dirn Differenzierverst. = 1; X; — Pid 5
dirP Differenzierverst. = 1; X; + Pid 5
d4Ed Differenzierverst. = 4, X; + und — Pid 5
d4En Differenzierverst. = 4; Xw; — Pld 5
d4EP Differenzierverst. = 4; Xw; + PId 5
dard Differenzierverst. = 4; X; + und — Pid 5
d4m Differenzierverst. = 4; X; — PId 5
darP Differenzierverst. = 4; X; + Pid 5
diGi Teil des Wortes Digitric tSt— 29
dISP Anzeigen dISP 4
dvy1 Stellsprung S.tun 6
Er.nA nicht akzeptiert St.PA; St.Pr 13, 15
Er.St Fehlermeldung S.tun 9
Et.c Sonderkurve Standardbereich InP 10, 11
Et. u Sonderkurve variabler Bereich InP 10, 11
Et. t Sonderkurve nicht genutzt InP 10, 11
FPA1 Parameterfaktor S.tun 6
FrE.d noch freier Speicherbereich St.Pr 15
Gitr Teil des Wortes Digitric tSt— 29
HI Binarausgang aktiv (high) Out 13
HOLd Stopp der Geratefunktion HOLd 17
L Stromeingang live zero 0... InP 10, 11
l.d Stromeingang dead zero 4. .. InP 10, 11
l.Lc Stromeingang Standardbereich InP 10, 11
l.d.c Stromeingang Standardbereich InP 10, 11
.Lc Stromeingang Standardbereich inP 10, 11
l.d.c Stromeingang Standardbereich InP 10, 11
l.u Stromeingang variabler Bereich InP 10, 11
ic.. Teil des Wortes Digitric tSt— 29



Obere Funktion Routine Seite
Anzeigezeile (5)

iGit Teil des Wortes Digitric tSt— 29
InF— Information InF— -
InFO Softwarestatus EPROM (IC 17) InF— -
InF1 Softwarestatus Prozessor InF— -
InF2 Softwarestatus Hilfsprozessor InF— -
InF3 Zyklen pro Sekunde InF— -
InH.1 Max. Grenzwert Eingang 1 S.tun 6
InL.1 Min. Grenzwert Eingang 1 S.tun 6
InP. Eingangsdefinition InP. 10

int interne Vergleichsstelle t.reF 12

itri Teil des Wortes Digitric tSt— 29

J. t Typ J nicht linearisiert InP 10, 11
J.¢c Typ J Standardbereich InP 10, 11
Jou Typ J variabler Bereich InP 10, 11
K.c Typ K Standardbereich InP 10, 11
K t Typ K nicht linearisiert InP 10, 11
K u Typ K variabler Bereich InP 10, 11
L.u Typ L variabler Bereich InP 10, 11
L.t Typ L nicht linearisiert InP 10, 11
L.c Typ L Standardbereich InP 10, 11
LEn.d Anzahl der benétigten Bytes St.Pr 15
Ln.c linearer Standardbereich InP 10, 11
Ln.u variabler linearer Bereich InP 10, 11
LO Bindrausgang low Out 13

n.1 Anzahl der Parametrierlaufe S.tun 6
no.Fl kein user-file gespeichert rc.Pr 14
nor normal nor 4
Out Definition der Ausgéange Out 13

P. nur P-Verhalten Pid 5

Pd PD-Verhalten Pid 5
PbH.1 Max-Grenze Xp S.tun 6
PbL.1 Min-Grenze Xp S.tun 6

PI Pl-Verhalten PId 5
PID PID-Verhalten Pid 5
Pt2.c Pt 100 2-Leiter Standardbereich InP 10, 11
Pt2.t Pt 100 2-Leiter nicht linear InP 10, 11
Pt2.u Pt 100 2-Leiter var. Bereich InP 10, 11
Pt4.c Pt 100 4-Leiter Standardbereich InP 10, 11
Pt4.t Pt 100 4-Leiter nicht linear InP 10, 11
Pt4.u Pt 100 4-Leiter var. Bereich InP 10, 11
r.3.0 Leitungswiderstand =3 Q r.LiG 12
r.LtG Leitungsabgleich Pt 100 2-Leiter r.LtG 12
rc.PA Recall Parameter rc.PA 13
rc.Pr Aufruf Konfigurierung (Programm) rc.Pr 14
rEL Relaisausgang Out 13

ric. Teil des Wortes Digitric tSt— 29
St Typ S nicht linear InP 10, 11
S.u Typ S variabler Bereich InP 10, 11
S.c Typ S Standardbereich InP 10, 11
S.tun Start Selbstparametrierung S.tun

St.Ab Stabilisierungsphase S.tun 6
St.PA Store Parameter St.PA 13
St.Pr Store Programm (Konfigurierung) St.Pr 15
t——t Zeitbereich Pid 2.2
t.rEF Temperatur d. ext. Vergleichsstelle t.rEF 12
tAb Tabellenfunktion tAb— 17
tdH.1 Max.Grenze Td S.tun 6
tdL.1 Min.Grenze Td S.tun 6
tnH.1 Max.Grenze Tn S.tun 6
tnL.1 Min.Grenze Tn S.tun 6

tr.1 Scanzeit S.tun 6
tric Teil des Wortes Digitric tSt— 29
tSt— Testroutine tSt— 29
u.d Spannungseingang dead zero 0. .. inP 10, 11
UL Spannungseingang live zero 2. .. InP 10, 11
U.FIL User file (-Konfigurierung) rc.Pr

UsSr. User range USr 11
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-Enn

Steckkarten-Ausfihrung
(gleiche Front bei Schalitafelgerat Format 48 mm x 96 mm)

15
5
9 | 33
10 11
2 3
4 |
o
3018
14

150077201

Schaittafelgerat, Format 96 mm x 96 mm

3 Frontansichten
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33 — TICA 107

K-16000 01

Schalttafelgerat, Format 72 mm x 144 mm

Anzeigeumschalter (im Text mit 1 bezeichnet)
Universal-Stelitaste ,Weniger* (im Text mit ¥ bezeichnet)
Universal-Stelltaste ,Mehr* (im Text mit A bezeichnet)
Sollwertumschaltung (im Text mit {/E-Taste bezeichnet)

Obere Anzeigezeile
(RegelgroBe, Variablennamen, Fehlermeldung)

6 Hand-/Automatik-Umschaltung
(im Text mit H/A-Taste bezeichnet)

7 Hand-Stelltaste ,Weniger* (im Text mit < bezeichnet)
Hand-Stelltaste ,Mehr“ (im Text mit » bezeichnet)
9  Untere Anzeigezeile (Variablenwerte, Kanalanzeige)

oA WN =

10  Analoganzeige fur Regelabweichung, Stellausgang oder
Schaltzustand

11 Anzeige der Hauptvariablen zu (9)

12 Statusanzeige Sollwert intern/Extern

13  Statusanzeige Hand/Automatik

14 VerschiuBschraube und Einschubgriff

15  ZusatzverschluBschraube

30.1 Abdeckung fiir Konfigurierbuchse/Bezeichnungsschild
30.2 Bezeichnungsschild (nur bei 19”-Steckkarte)

31 Ausgangsanzeige/Schaltzustand

32 Klebeschild fur MaBeinheitsangabe

33  Beschriftungsfeld

nur bei Format 72 mm x 144 mm:
34 Regelabweichungsanzeige
35 Leuchtdioden flr Regelabweichung tiber £+ 10 %
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