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TECHNISCHE KURZBESCHREIBUNG

Funktionsbeschreibung

Merkmale

Der ProzeBregler CM 1 ist eine mikroprozessorgesteuerte Automatisierungsein-
heit mit einem Regelkanal. Als kompaktes Tafeleinbaugerét mit den Frontabmes-
sungen 72 x 144 mm und einer Bautiefe von maximal 240 mm kann sie vor Ort
sowohl als separater Regler als auch im Systemverbund eingesetzt werden.

Der ProzeBregler CM1 wird an Maschinen, Anlagen, Apparaten, Ofen usw. zur
Regelung und Uberwachung von Temperatur, Druck, Durchfiu oder Niveau
eingesetzt. Typische Einsatzbereiche sind chemische Verfahrenstechnik, Petro-
chemie, Metallindustrie, Nahrungs- und GenuBmittelindustrie.

Der Betriebsstandort des ProzeBreglers CM1 muB die in den Technischen Daten
angegebenen mechanischen und klimatischen Voraussetzungen erfillen. Bei der
Inbetriebnahme sind die in diesem Handbuch aufgefihrten Sicherheitshinweise
sowie alle einschldgigen Sicherheitsvorschriften fir die Errichtung und den Betrieb
elektrischer Anlagen zu beachten.

Die Bedienung kann direkt Uber die Fronttaster oder iiber die Schnittstelle von
einem PC oder einer Bedienstation aus erfolgen. Dariiber hinaus besteht die
Méglichkeit, wichtige Schaltvorgédnge tiber Digital-Eingange zu steuern.

Im Programmspeicher abgelegte Funktionsbausteine erméglichen die Lésung
zahlreicher, auch komplexer Regelaufgaben. Die Konfiguration, das heift, die
Auswahl und Zusammenschaltung der entsprechenden Funktionsbausteine, kann
Uber die Bedienelemente der Fronttafel oder (iber Schnittstelle (PC oder
Leitstation) erfolgen.

Auch das Anpassen an die Streckendaten - das Parametrieren - ist sowohl (iber
Front- als auch Gber Fernbedienung méglich.

Zur Vereinfachungder Inbetriebnahme von Regelstrecken besitzt der ProzefRregler
CM 1 eine Parameter-Selbstermittiung, die sogenannte Selbsteinstellung oder
Tune-Funktion. Das Selbsteinstellungsverfahren errechnet nach Start mit der
Tune-Taste die PID-Parameter. Diese werden angezeigt und kénnen (ibernom-
men, verandert oder ignoriert werden.



Insgesamt bietet der ProzeBregler CM 1 folgende Funktionen:

P-, Pl-, PD- oder PID-Regelung, einfacher Regelkrels, Kaskadenrege-
lung, Begrenzungsregelung, Anfahrfunktion, StérgréBenaufschaltung aut
Eingang oder Ausgang, DDC-Betrieb

FahrungsgréBe als Festwert (max. 3 Werte einstell- und umschaltbar),
als externes Signal (Folgeregelung) oder als externes Signal mit Ratio-
und Bias-Einstellung (Verhéltnisregetung)

Grenzwertuberwachung der RegelgréBe und Regelabweichung
Rampenfunktion fir FlhrungsgréBe und StellgréBe

Min- und Max-Begrenzung fiir FiihrungsgréBe und StellgroBe
Selbstermittlung der Regelparameter (Tune) k

Frei wéhibare Kopplung der Analog- und Digital-Eingénge sowie der
Digital-Ausgénge an die verschiedenen internen Funktionen

Filterung, Linearisierung und Radizierung der Analog-Eingange
Einstellung der MeBbereiche bei den Analog-Eingédngen
Zugriffs-Sperren fir die Ebenen “Parametrierung” und “Konfiguration”
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Der Prozefiregler CM 1 ist durchgéngig modular aufgebaut. Fir Nachristmodule
stehen vier Steckplatze zur Verfigung.

In der Grundausstattung bietet das Gerat:

- 2 analoge Strom-Eingdnge mit Nennbereich 0/4 ... 20 mA als Eingang fir
RegelgréBe, StorgroBe, externe FiihrungsgroBe etc.

- 5 Digital-Eingénge zur Umschaltung von Sollwerten, Betriebsarten etc,

1 analogen Strom-Ausgang 0/4 ... 20 mA als Stellgréfe
- 1 kurzschiuBfeste Speisespannung 18 V, 30 mA

Der ProzeBregler CM 1 kann mit folgenden Zusatzmodulen aufgeriistet
werden:

- Analog-Eingangs-Modul Pt100

- Analog-Eingangs-Modul Thermoelemente

- Analog-Eingangs-Modul Gleichstrom/Gleichspannung

- Analog-Eingangs-Modul Widerstandsferngeber

- Digital-Ausgangs-Modul mit potentialfreien Relaiskontakten

- Digital-Ausgangs-Modul 3-Punkt-Schritt,
wahlweise mit 2 potentialfreien Relaiskontakten zur Grenzwertmeldung

- Schnittstellenmodule fur die Kommunikation mit PC oder ProzeBleitsy-
stem

Die technischen Daten dazu in der Datentabelle ab Seite 16.



1-2.

1-2.1

Sicherheit

Sicherheitshinweise

Der ProzeBregler CM1 wurde gemaB DIN 57411, Teil 1/VDE 0411, Teil 1,
SchutzmaBnahmen firr elektronische MeBgerite, gebaut und gepriift und hat das
Werk in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand verlassen. Um diesen Zu-
stand zu erhalten und einen gefahrlosen Betrieb sicherzustellen, sind die in diesem
Handbuch mit “Warnung” tberschriebenen Sicherheitshinweise zu lesen und zu
befolgen.

A Achtung!

AnschluB des ProzefBreglers

Die Verbindung zwischen dem SchutzleiteranschiuB und einem Schutzleiter ist vor
jeglicher anderen Verbindung herzustellen. Die Netzzuleitung fiir den Prozefregler
muf mit einer Sicherung versehen sein.

Einschalten des ProzeBreglers

Vor dem Einschalten ist sicherzustelien, daB die an dem ProzefBregler eingestelite
Betriebsspannung und die Netzspannung ubereinstimmen. Der Netzstecker darf
nur in eine Steckdose mit Schutzkontakt eingefiihrt werden. Die Schutzwirkung
darf nicht durch eine Verldngerungsleitung ohne Schutzleiter aufgehoben werden!

Durchfithrung von Messungen

Jegliche Unterbrechung des Schutzleiters innerhalb oder auBerhalb des
ProzeBreglers kann dazu fihren, daB das Gerét gefahrbringend wird. Absichtli-
ches Unterbrechen ist nicht zulassig.

Abgleich, Austausch von Teilen, Wartung, Instandsetzung

Beim Offnen von Abdeckungen oder Entfernen von Teilen, auBer wenn dies von
Hand méglich ist, kénnen spannungsfiihrende Teile freigelegt werden. Auch
kénnen AnschluBstellen spannungsfiihrend sein. Vor einem Abgleich, einer War-
tung, einer Instandsetzung oder einem Austausch von Teilen mufB der ProzeBregler
von allen Spannungsquellen getrennt sein, wenn ein Otinen des Gerites erforder-
lichist. AuBerdem mussen Vorkehrungen getroffen sein, die ein unbeabsichtigtes
Wiederanlegen an eine Spannungsquelle verhindern.



1-2.2

1-2.2.1

Ist ein Eingriff (Wartung/Abgleich) an einem unter Spannung stehenden
ProzeBregler unumgénglich, so darf dieser nur von eigens dafiir ausgebildeten
und autorisierten Fachleuten durchgefiihrt werden.

Fehier und aufergewdhnliche Beanspruchung

Wenn anzunehmen ist, daB ein gefahrioser Betrieb nicht mehr méglich ist, so ist
der ProzeBregler auBer Betrieb zu setzen und gegen unbeabsichtigten Betrieb zu
sichern.

Es ist anzunehmen, daB ein gefahrloser Betrieb nicht mehr méglich ist,

wenn der Prozefiregler sichtbare Beschidigungen aufweist
wenn der Prozefregler nicht mehr arbeitet
nach langerer Lagerung unter ungunstigen Verhaltnissen

nach schweren Transportbeanspruchungen

SicherheitsmaBnahmen

Vor der inbetriebnahme

A

Warnhinweise im Benutzerhandbuch lesen
ProzeBregler auf mechanische Beschadigungen priifen

Betriebsspannung mit Netzspannung vergleichen und richtigen AnschluB
der Geréatesteckdose sicherstellen

SchutzleiteranschluB auf sichere Verbindung priifen
Signalanschllsse auf richtigen AnschiuB prifen
Absicherung des ProzeBreglers sicherstellen
Abschaltvorrichtung installieren

Achtung!

Das Gerét darf nur in eingebautem Zustand betrieben werden



1.2.2.2

1.2.2.3

Bel der Inbetriebnahme

- ProzeBregler mit abgezogener (n) AnschluBleiste (n) an Netzspannung
(Hilfsenergie) tegen

- Selbstest und elektrische Funktion priifen (siehe Funktionskontrolle)

- Bei einwandfreier Funktion Prozefregler vom Netz trennen, AnschluBlei-
ste aufstecken, NetzanschluB wiederherstellen und ProzeBregler nétigen-
falls konfigurieren/parametrieren

- Bei Fehlverhalten ProzeBregler vom Netz trennen und gegen erneutes
Spannungsanlegen sichern
Bel Telleaustausch oder Reparatur

- ProzeBregler vom Netz trennen
- ProzeBregler ausbauen

- Fur Potentialausgleich am Arbeitsplatz sorgen (elektrostatisch geféhrdete
Bauelemente)

- ProzeBregler an den dafir vorgesehen Einrichtungen éffnen bzw.
zerlegen

- Teile wie im Handbuch vorgeschrieben auswechseln bzw. einsetzen

- ProzeBregler wie im Handbuch vorgeschrieben schlieBen bzw. zusam-
menbauen

- Nach Sichtkontrolle der Anschliisse Netzspannung anlegen und wie unter
1.2.2.2 verfahren






Bauweise

Modulartechnik

Der Prozefregler CM 1 ist durchgehend modular aufgebaut und besteht, wie Bild
2 zeigt, aus den Grundelementen Frontbaugruppe, Grundpiatine und Zusatz-

module.
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1-3.2 Baugruppen

Die Frontbaugruppe (Bild 3) setzt sich
zusammen aus der folienverkleideten,
wasserdichten Frontplatte mit den Sicht-
fenstern zum Einschieben von Beschrif-
tungsstreifen, der Frontplatine mit den
Anzeige- und Bedienelementensowie der
CPU-Platine mit Prozessor, EPROM
{Software) und Steckbricke zur Aufhe-
bungder Zugriffssperre von PaBwort oder
Schlisselschalter (Funktionsbeschrei-
bung siehe Komplettfassung Benutzer-
handbuch). Ein eingelassener Dichtungs-
ring verhindert das Eindringen von Spritz-
wasser in das Gerat.

Bild 3 Rickseite Frontbaugruppe

Auf der Grundplatine (Bild 4) befinden sich das Stromversorgungsteil mit einge-
gossenem Trafo, Spannungsstabilisierung und kurzschiuBfestem 18-V-Ausgang

sowie Schaltungen, die die ProzeBsignale des Grundgerétes zur Weiterverarbei-
tung aufbereiten

O
L
0O

ool
O

1O
O

W ’———J\ 1
el — I
TN N NN |' :
! i 1
O CM1 Power Supply g:::f‘zoo g:i::;g ()‘J H :

Bild 4 Grundplatine des CM 1
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Die beiden Baugruppen sind in einem Kunststofigehduse untergebracht, das mit
Hilfe zweier Schraub-Spannkiemmen (Bild 5) schnell und sicher einzubauen ist.

@ SENSYCON

b TGO L 0 W 11

Bild 5 Kunststoffgehiuse mit Schraub-Spannklemmen
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In das Gehé&use kdnnen neben Frontbaugruppe und Grundplatine verschiedene
Erweiterungs-Module von der Riickseite her eingeschoben werden. Wie die
Steckplétze aufgeteilt sind, zeigt Bild 6.

Den Steckplétzen werden zugeordnet:

Steckplatz 1
Steckplatz 2

Steckplatz 3 (AE 3)
und 4 (AE 4)

Schnittstelienmodule

Digital-Ausgangs-Modul Grenzwerte oder
3-Punkt-Schritt-Relaismodut

Analog-Eingangs-Modul Pt100, Thermoelemente,
Strom/Spannung oder Widerstandsferngeber

Steckplatz 2

Steckplatz 1
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(
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Bild 6 Rackansicht des CM 1
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Technische Daten

Technische Daten Grundgerat

Aligemeine Daten

Mikroprozessor
Datensicherung

CPU-Rechengenauigkeit

Zykiuszeit
Besttickungstechnik
Bezugspotential
Montage
Frontabmessungen
Einbautiefe
Nennlage
Befestigung

Digitalanzeigen

X- und w-Anzeige

y-Anzeige

xw-Anzeige

Hilfsenergie

Externe Absicherung

Leistungsaufnahme
AnschluB Hilfsenergie

80C 188

EEPROM

< 0,6 x 10* (absoluter Fehler)

50 ms...89.99 s (konfigurierbar)

SMD

gemeinsame Nullschiene fiir alle Ein- und Ausginge
Tafeleinbau

72 x 144 mm

max. 240 mm (mit Gerédtesteckdose)

beliebig

mit Schraub-Spannelementen oben und unten

4stellige 7-Segment LED, griin, mit einstellbarem
Anzeigebereich und Dezimalpunkt, Zahlenbereich
-999 bis 9999, kleinste Auflésung 0,001;

2stellige 7-Segment LED, griin,
Anzeigebereich -9 bis 109%, kleinste Aufldsung 1%,
21teilige LED-Kette mit einem griinen (x-w = 0) und

20 roten (Regelabweichung) Segmenten,
Anzeigebereich +5/10/20% konfigurierbar

220...230 V, 110...120 V oder 24 V AC +10%, -15%,
48...63 Hz oder 24-V-Alistrom +25%

0.3 A Trage bei 220...230 V AC
0.6 A Trage bei 110...120 V AC
1.25 A Trage bei 24 V AC

1.25 A Trége bei 24 V ACDC

15 W oder 20 VA bei Maximalbestiickung

AC-Netze mit beiliegender Geratesteckdose:;
24-V-Allstrom mit fester Schraubklemme

13



AnschluB Schutzieiter Uber Erdungs-/Schutzleiterschraube an Gerite-
rickseite oder Uber Geratesteckdose bei
AC 220...230 V bzw. 110...120 V

Anschiu Signalleitung  (ber abziehbare AnschluBkiemmen fiir
max. 1,5 mm? Leiterquerschnitt

Temperaturbereich Betrieb: 0..+580°C
Lagerung: -20...+70°C
Schutzklasse I nach VDE 0411
Ein-und Ausgange Funktienskleinspannung mit sicherer Trennung

fir Bemessungsspannungen bis U,, = 250 V
(nach DIN VDE 0110 Teil 410)

Prifspannung Ein-und Ausgange gegen Energieversorgungs-Stromkreis:
4 kV
Energieversorgungs-Stromkreis gegen Schutzleiter:
1,875 kV
Uberspannungskategorie/
Verschmutzungsgrad I/ 2 (nach DIN VDE 0110 Teil 1/01.89)
Schutzart Front IP 85 nach DIN 40050
Gehduse IP 30 nach DIN 40050
Klemmen IP 20 nach DIN 40050
Funkentstérgrad Anforderungen werden erfilit *
Storfestigkeit Anforderungen nach NAMUR werden erfUlit
Klimaklasse KWF nach DIN 40040
Gehausematerial ABS-Kunststotf
Gewicht 1,8 kg bei Maximalbestickung
* Herstellererkldrung Der ProzeBregler CM 1 ist in Ubereinstimmung mit den Bestim-

mungen der in Amtsblatt 163/1984 genannten Verfligung 1064/
1984 (Gerat nach DIN VDE 0871) funkentstort. Der Deutschen
Bundespost wurde das Inverkehrbringen dieses Gerates ange-
zeigt, und die Berechtigung zur Uberprifung der Serie auf Einhal-
tung der Bestimmungen erteilt.
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igital-Eingénge 1 bis )

Signalspannungsbereich Zustand “0" = -40... +2 V

Zustand "1" = +4,2... +40V
Eingangsstrom max. 4 mA
Ansprechzeit 2 50 ms {mind. einstellbare Zykluszeit)
Signalspannung extern oder 18-V-Klemme CM 1
Analog-Ausgang AA
Grenzverhalten kurzschluB- und leerlauffest
Signalbereich 0/4...20 mA
Aussteuerbereich 0..21,8mA
Blirde max. 500 Ohm
Auflosung
D/A-Wandlung 12 bit
Fehler <01%
TemperatureinfiuB <0,1%/10K
MeBumformerspeisung
Speisespannung 18V
Laststrom max. 30 mA, kurzschiuBfest
** NennmeBbereich Der MeBbereich kann per Parametrierung (Parameter 20...27)

eingeengt werden. Jeweils bezogen auf den NennmeBbereich
1&Bt sich der MeBanfang bis auf 80% anheben und die Mefispanne
auf bis auf 20% verkirzen.

Anschlufidaten

Analog-Eingénge AE 1 und AE 2

NennmeBbereich 0..20 mA

Uber Signalanpassung  4..20 mA
Eingangswiderstand 49,9 Ohm +0,1%
Uberstrom-/

Verpolungsschutz max. 40 mA

Aufidsung A/D-Wandiung 12 bit
Eingangsfilter (Hardware) RC-Glied, Grenzfrequenz 7 Hz

Fehler < 0,1% (bezogen aut Nennsignalbereich)

TemperatureinfluB <01 %/10K 15



1-4.2

1-4.2.1

16

Technische Daten Zusatzmodule

Module fur die Analog-Einginge Steckplatz 3 und 4

1. Gleichstrom/Gleichspannung

Typ

NennmeBbereich **

Eingangswiderstand

Uberstromschutz
Uberspannungsschutz
Trennspannung
Fehler
Temperatureinfluf
StorstrahleinfiuB

C1-MUIIO, galvanisch getrennt
C1-MUIO, nicht galv. getrennt

Strom: -20...0...420 mA, -50...0...+50 mA

Spannung: -1..0..+41V,-5.0..+5V,
-10..0...+10 V

Strom: 50 Ohm +0,1 % bei +20 mA,

20 Ohm +0,1 % bei +50 mA

Spannung: 100 kOhm bei +1V,
500 kOhm bei +5 V,
1 MOhm bei +10 V

+ 100 mA

+30V

750 Veff, 60 Hz (galv. Trennung)

< 0.2% (bezogen auf NennmeBbereich)
<0,2%/10K

< 0,2% nach NAMUR

2. Widerstandsthermometer Pt100 Typ C1-MPTO

NennmeBbereich™

Anschiufl
Leitungswiderstand

Leitungsbrucherkennung
Uberspannungsschutz
MeBstrom

Fehler
TemperatureinfluB
StérstrahleinfluB

** Siehe Anmerkung Seite 15

MeBbereich | -50...+150°C, umsteckbar auf
Me8bereich Il -50...+600°C

2-, 3- und 4-Leiterschaltung

2-Leiter: RL1+RL2 extern auf 10 Ohm abgleichen
3-Leiter: RL1=RL2=RL3 < 50 Ohm
4-Leiter: RL1, RL2, RL3, RL4 je < 100 Ohm

ja

Klemme 1,2, 3<+30V

2mA

< 0.2 % (bezogen auf NennmeBbereich)
<02%/10K

< 0.2 % nach NAMUR



3. Thermoelemente Typ C1-MTCIO

Elementen-Typ J

T A0y Cr X

Nennmefbereich™

Vergleichsstellen-
kompensation

Leitungsbrucherkennung
Eingangswiderstand
Uberspannungsschutz
Trennspannung

Fehler
TemperatureinfluB
StorstrahleinfluB

** Siehe Anmerkung Seite 15

Fe-CuNi - Eisen/Kupfer-Nicke!l, DIN IEC 584
NiCr-CuNi - Nickel-Chrom/Kupfer-Nickel,
DIN IEC 584

NiCr-Ni - Nickel-Chrom/Nickel, DIN IEC 584
Fe-CuNi - Eisen/Kupfer-Nickel, DIN 43 710
Cu-CuNi - Kupfer/Kupfer-Nickel, DIN 43 710
Pt13%Rh-Pt - Platin-Rhodium/Platin, DIN IEC 584
Pt10%Rh-Pt - Platin-Rhodium/Platin, DIN IEC 584
Cu-CuNi - Kupfer/Kupfer-Nickel, DIN IEC 584

Pt30%Rh-Pt6%Rh - Platin-Rhodium/Platin-
Rhodium DIN IEC 584

... 400°C (1), umsteckbar auf 0...1200°C (I)
.. 250°C (1), umsteckbar auf 0...1000°C (II)
... 600°C (1), umsteckbar auf 0...1300°C (I1)
... 400°C (1), umsteckbar auf 0...900°C (Il
... 400°C (1), umsteckbar auf 0...600°C (11
...1700°C (N

...1700°C (1)

... 400°C (1)

...1800°C (i)

PHODTCOAMS
000009000

- intern; £ 2°C

extern: wahib. Bezugstemperatur 20°C oder 50°C
ja

> 1 MOhm

+30V

750 Veff, 80 Hz (galv. Trennung)

< 0,5 % (bezogen auf NennmeBbereich)
<02%/10K

< 0.2 % nach NAMUR

17
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4. Widerstandsferngeber Typ C1-MFGO

NennmeBbereich™ 1000 Ohm

umsteckbar auf 500, 200 und 100 Ohm
Speisespannung 0,5V konstant
Leitungsbrucherkennung ja
Fehler < 0.2 % (bezogen auf Nennmefbereich)
TemperatureinfiuB <02% /10K
StorstrahleinfluB < 0,2 % nach NAMUR

Module fiir Digital Ausgang Steckplatz 2

1. Grenzwerte

Typ C1-M2DRO, 2 potentialfreie Relaiskontakte
‘ C1-M4DROo, 4 potentialfreie Relaiskontakte
Kontaktbelastbarkeit Schaltspannung: <50V AC, 120V DC
Schaltstrom: <0,5 AAC/DC
Schaltleistung: <60 VA
Funkenléschung RC-Glieder, nachriistbar
Schaltfunktion SchiieBer oder Ofiner, einstellbar per Lotbricke

2. 3-Punkt-Schritt

Typ C1-M1DPS0  ohne zusétzliche Relaiskontakte
C1-M1/2DPS0 2 potentialfreie Relaiskontakte

Kontaktbelastbarkeit

3-Punkt-Schritt Ausgang Schaltspannung: <250V AC/DC
Schaltstrom: <1AAC/DC
Schaltleistung: < 250 VA

Funkenléschung integriert (68nF/270 Ohm auf Létpfosten)

Kontaktbelastbarkeit

Grenzwert-Ausgang Schaltspannung: <250V AC/DC
Schaltstrom: <0,5 AAC/DC
Schaltleistung: <125 VA

* Siehe Anmerkung Seite 15



1-4.2.3

Schaltfunktion
Grenzwert-Relais

Galvanische Trennung

SchlieBer oder Ofiner, sinstellbar per Létbricke

entspricht Dberspannungskategorie Il und
Verschmutzungsgrad 2 (nach DIN VDE 0110 Teil1)

Schnittstellenmodu! fiir Steckplatz 1
1. RS-232/485-Interface

Typ
Schnittstelien

Ubertragungs-
‘geschwindigkeit

Datenwortiange
Stop-Bit

Paritat
Protokoll

Fehlererkennung
Leitungslédnge

Anzahl Teilnehmer

Ubertragung

Unterstiitzte Modbus-
Funktionen

C1-MRSO ohne galvanische Trennung
C1-MRSIO mit galvanischer Trennung

RS 232, RS 422 (halbduplex)
oder RS 485 konfigurierbar

1200, 2400, 4800 oder 9600 Baud konfigurierbar
7 bit oder 8 bit konfigurierbar

1, 1,5 oder 2 bit konfigurierbar

keine, gerade oder ungerade Paritit konfigurierbar

RTU oder ASCHl nach Modbus-Spezifikation
(wahlweise konfigurierbar)

LRC bei ASCIl und CRC bei RTU

RS 232 max. 10m
RS 485/422 max. 1000 m

Bei RS 232 = 1 Station CM 1
Bei RS 422 oder RS 485 = max. 31 Stationen CM 1

- kein Hardware-Handshake

- Master-Slave-Prinzip nach Modbus-Spezifikation
- Asynchron

- Halbduplex

- RS 422 2- oder 4-Draht-Kopplung méglich

- RS 485 2 - Draht-Kopptung

read output status
read output register
read input register
force single coil

preset single register
loop back test

force muitiple coils
preset multiple register

DO D W

P Gy
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Bestelidaten

ProzeBregler CM 1 - frontseitig konfigurier- und parametrierbar
Geh3useformat 72 x 144 mm

Grundausfihrung 2 Analog-Eingédnge 0/4...20 mA
1 Analog-Ausgang 0/4...20 mA
5 Digital-Eingédnge
1 MeBumformerspeisung 18 V

Hilfsenergie Besteli-Nr.
220...230V, 48..63 Hz 61511-0-1000000
110...120 V, 48...63 Hz 61511-0-2000000
- 24V, 48..63Hz 61511-0-3000000
24 V Allstrom 61511-0-4000000

Lieferumfang

Alle ProzeBregler CM 1 werden mit einer Kurzfassung des Benutzerhandbuchs
und zwei Befestigungselementen geliefert.

Den AC-Versionen liegt auBerdem eine passende Gerétesteckdose zum An-
schluB der Hilfsenergie bei.

Zubehor
Bezeichnung

Blindplatte fir Tafelausschnitt 72 x 144 mm
Komplettfassung Benutzerhandbuch, deutsch
Komplettfassung Benutzerhandbuch, englisch



Zusatzmodule
Analog-Eingénge

Modul

Best.-Nr.

Widerstandsthermometer Pt100
Gleichstrom/Gleichspannung, nicht galv. getrennt
Gleichstrom/Gleichspannung, galvanisch getrennt
Thermoelemente

Widerstandsferngeber

Digltal-Ausginge

Modul

61517-4-0743432
61517-4-0743433
61517-4-0743434
615617-4-0743435
61517-4-0743436

Best.-Nr.

Grenzwerte, 2 Relaiskontakte

Grenzwerte, 4 Relaiskontakte
3-Punkt-Schrittregler ochne Grenzkontakte
3-Punkt-Schrittregler mit 2 Grenzkontakten

Schnittstellen

Modul

61518-4-0743437
61518-4-0743438
61518-4-0743439
61518-4-0743440

Best.-Nr.

RS 232/485-Interface ohne galv. Trennung

RS 232/485-Interface mit galv. Trennung
fir RS 422/485

61519-4-0743441

61519-4-0743442

21
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MONTAGE UND INSTALLATION

2-1.2

Einbau des ProzeBreglers

Wissenswertes vorab

Das Normgehéduse des Prozefreglers CM 1 und die dazugehérigen Schraub-
Spannelemente vereinfachen die Einbauprozedur und erlauben eine saubere
Front-Montage in Schaltschrénken, Maschinen oder Warten. Der zur Verfligung
stehende Raum solite allerdings nicht nur groB genug sein zur Auinahme des

. Gerétes, sondern auch Platz bieten fir die Anschlisse (Gerétesteckdose/Biege-

radius Anschluikabel).

Hat das Einsetzen oder Wechseln der Zusatz-Module bei eingebautem Geréat zu
erfoigen, ist mehr als die doppeite Gehiusetiefe vorzusehen,

Die Umgebungstemperatur sollte ebenfalls nicht auBer Achtgelassen werden. Sie
darf 50 °C nach oben und 0 °C nach unten nicht lberschreiten.

Der ProzeBregler CM 1 |48t sich in einzelne Tafelausschnitte oder dicht an dicht
- sowoh! nebeneinander als auch (libereinander - einbauen. Z2u beachten ist
jedoch, daB bei Fromrahmen-an-Frontrahmen-Montage eine Umgebungstempe-
ratur von 40 °C nicht Gberschritten werden darf.

Fronttafel-Einbau

Nach Fertigstellung des Tafelausschnitts (MaBe siehe Ausschnittbilder) empfiehit
sich folgende Vorgehensweise:

- ProzeBregler von vorn in den Ausschnitt schieben

- Schraub-Spannklemmen von hinten an die Geh&usestfnungen filhren und
- erst unten, dann oben - einrasten und mit Schraubendreher locker an-
ziehen

- Gerdét ausrichten und Schraub-Spannklemmen vorsichtig festziehen (nicht
Uberdrehen!)

Vor dem Einsetzen der Schraub-Spannklemmen ist darauf zu achten, daB die
Schraubstange aus der Klemmhalterung weit genug nach hinten herausgedreht
wird, da sonst die Schraub-Spannklemme nicht einrasten kann. Die Schraub-
Spannklemmen haben einen Spannbereich von 0 bis 40 mm.

23
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MaB- und Ausschnittbilder

fe——————— 144 (5,77}

%

U

S

oo
@6|a]

ole
elB])

a1
N -

M 72 (2,8") ——=

= 67 (2,67 -

134 (5.3")

@ SENSYCON

ul

et = 14 (0,67}

'8 10.3")

208 (8,2

Bild 7

Gehauseabmessungen des CM 1




= 145 (5,717}

138 (5,387} _

138 (5,38") —

+ 11s 0,067
72,6 (2,88%)
7

//////////////////////////////////

+0.7 {+0,03%)

Dicht-an-dicht-Anordnung

-

68 12,68°) (mit Zwischenstegen)
W%
fo— . 356 (14,027
7 4

Anzahl Ausschnittbreite

mm inches
2 140 + 1 | 5,51°+0,04"
3 212 + 1 | 8,35"+0,04"
4 284 + 1 | 11,18"+0,04"
5 356 + 1 | 14.027+0,04"
10 716 + 1 |28.10"40,04"

Z

Reihenmontage (ohre Zwischenstege)

Bild 8

Tafelausschnitte fiir CM 1
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AnschluB des ProzeBreglers

AnschluB Hilfsenergie

Den ProzeBregler CM 1 gibt es in vier verschiedenen Netzteilvarianten:

1. Netzteil AC 220...230 V und dreipoligem Gerétestecker
2. Netzteil AC 110...120 V und dreipoligem Gerétestecker
3. Netzteil AC 24 V und zweipoligem Gerétestecker

4. Netzteil AC/DC 24 V und zweipoliger Schraubklemme

Bild 9 Netzteil und Anschiiisse




Der NetzanschluB der AC-Versionen 110...120 V, 220...230 V (Bild 10) und 24 v
erfolgt Uber die beiliegenden Geratesteckdosen. Die Versorgungsspannung fir
die Allstrom-Station 24 V AC/DC wird direkt an die zweipolige Schraubklemme
gelegt (Bild 11).

/‘\‘ .
Erdungsschraube Ny -
N
w
»
"
-4
~
=0
Geratesteckdose o [
30
AnschiuBikabel 8 %
3 [0
=]

Bild 10  AnschiuB Hilfenergie 220 V AC

Den AnschluB der Netzleitungen an die Geratesteckdose zeigt Bild 12,

Bei den Geraten 110...120 V, 220...230 V AC ist auf zuverldssigen Schutzleiteran-
schiuB zu achten. Der Schutzleiter wird grundsatzlich tiber die Geratesteckdose
angeschlossen. Er kann aber auch an der Erdungsschraube angeklemmt werden.

27



28

. Jegliche Unterbrechung des Schutzleiters inn
auflerhalb des Gerates oder des Schutzleitera
kann dazu fiihren, dag das Gerat getahrbringe
, Dia Unterbrechung des Schutzleiters ist unzulasslg!

Erdungsschraube @

[}

Funktionserder

Polung

beliebig @
[_L__—J

i
®}
vieiZiiLole 8 L 9 S v € 2T

Bild 11 AnschluB Hilfsenergie 24-V-Allstrom

Beiden Varianten24V ACund24V AC/
DC ist auf zuverlassige Funktionserd-

ung zu achten. Wie in Bild 11 zu sehen, y; N

wird der Erdleiter an die Er- [—

dungsschraube angeschlossen. Der ::v—@/ -

Erdleiter kann gegebenenfalls durch den ‘ © S=11— PE
Schutzleiter ersetzt werden. ﬁr'—

Den 110/220-V-AC-AnschluB der Netz-
leituigen an die Geratesteckdose zeigt
Bild 12.

Bild 12 Anschiul Geratesteckdose



2-2.2 Signalanschiisse Grundgerat

Die abziehbare AnschluBleiste des Grundgerates weist 14 Klemmen auf. Die
Klemmen sind wie folgt belegt:

b El + Digital-Eingang 1
N E + Digital-Eingang 2
w E + Digital-Eingang 3
S E + Digital-Eingang 4
3, E + Digital-Eingang 5
fo)) pai Nullpotential (Masse)
~ E| + Analog-Eingang 1 (Ix)
foe) ? - Analog-Eingang 1
i © E + Analog-Eingang 2 (Ix)
) E..L]____ - Analog-Eingang 2
= ?JI‘ + Analog-Ausgang (ly)
o ? - Analog-Ausgang
i I | i;l nicht belegt
| 2 'E__;_. + Speisespannung

Bild 13 Klemmenbelegung Grundgerat .
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Um keine MeBwertverfalschung zu bekommen, wurden die Nullpotentiale der
verschiedenen Signale getrennt nach auBen gefihrt.

Wahrend das Nullpotential der Analog-Eingdnge und des Analog-Ausganges
jedem Anschluf} extra zugeordnet ist, liegt das Nullpotential der Digital-Eingénge
auf Kiemme 6. Bei externem Schaltsignal werden hier die Nulleiter aller Digitallei-
tungen angeschiossen.

Bei Verwendung der 18-V-Speisespannung als Schaltspannung fir Digital-Ein-
gange oder zur Versorgung von MeBumformern braucht die Masseklemme nicht
angeschlossen zu werden.

Bei der Speisung anderer Geréte ist Klemme 6 Bezugspunkt (Minus) des 18-V-
Ausganges und entsprechend zu benutzen. Der Speisekreis UA darf maximal mit
30 mA belastet werden.

Die Beschaltung des Grundgerates geht aus der Gesamtdarstellung in Bild 14
hervor.

Zum Verdrahten der Klemmen muf3 die AnschiuBleiste abgezogen werden!



externes Signal

Spelsekrels UA
0=-40..4+2V 30 mA
1=+44,2..+440V

+ DE1

+ DE2 Sy
I i ——

+ DE3 sa g
f————— e

+ DE4 S. P
e e

+ DES Sy -
il

LM
Pt e e e

i+

e R

_AET Jyxos4 .. 20 ma
oo —— e

+

o
AE2 Jyo0/4 .. 20 ma
Iadi— 2-Leiter

1-}- o:
e f—

0/4 .. 20 mA .
_AA Jy nix Burde 500 Ohm N
—f— e

UA

NEISESESESESENENENENANECEVEN
A

o

T 18 V, 30 mA

|

Bild 14  Signalanschliisse Grundgerit (Gesamtdarstellung)
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[

Signalanschliisse Zusatz-Module

WARNUNG = Die Module aﬁrfen nur bei spannungsiosem Gerit (Gerate-
steckdose gezogen) und ohne Signalbelegung (AnschiuB-

leisten gezogen) ein- oder ausgebaut werden,

Die Analog-Eingangs-Module besitzen jeweils 4polige AnschluBleistenundlassen
sich den Steckplatzen AE 3 und AE 4 beliebig zuordnen (Bild 15).
Die Ausgangs-Module Grenzwerte und 3-Punkt-Schritt sowie das Schnitistellen-
modul RS 232/485 sind mit einer 8poligen ArschiuBleiste ausgestattet und haben
teste Platze: die Schnitistellenmodule kommen in Steckplatz 1, die Ausgangs-

Module in Steckplatz 2 (Bild 15). Zum Verdrahten missen die AnschluBleisten
abgezogen werden!

j,
|

Erdungsschraube e

{

{
S

B

]

I'4

1000 g du0b Ot 6 6 0

!

1]

)
8

[ PLEL TL 1L OL 6

Steckplatz 2 ;
Module Grenzwert, ” i
3-Punkt-Schritt

e — Betestigungsschraube
" - -———&——Steckplatz 3

Module Pt100,

Strom/Spannung. Ther-

moeiemente und Fern-

geber

i
i
[
!

T
ilise ¢s aasgvscaz ig !l .

il
VoA

Steckplatz 1
Module PC-Schnitt-
stelle, SNC-Bus

iR

3
i

Steckpiatz 4
wie Steckplatz 3

]

By

)

e - Modulverriegelung

S~ .

S = geschiossen
: £ geoftnet

Bild 15  Anordnung der Zusatzmodule




2-2.3.1

Analog-Eingangs-Modui Pt100

Das Pt100-Modul (Bild 16) setzt die temperaturabhéngige Anderung eines MeB-
widerstandes Pt100 in Spannungen von 0...4,8 V um. Der Pt100 kann an das
Modul in 2-, 3- oder 4-Leiterschaltung angeschlossen werden. Das Modul ist mit
einer Leitungsbrucherkennung ausgestattet, die alle Pt100-Anschiisse Uber-
wacht. AuBerdem besteht die Méglichkeit, zwei GrundmeBbereiche vorzuwihlen.
AnschiuBart und MeBbereich (-50...+150 °C / -50...+600 °C) werden durch
Steckbriicken konfiguriert.

R Goin T D13. CM1=MODUL~PTI00

HEEH Ci-MPTO —
—
R2 Offset o BR4 BRS p—
-

BR2 BR3

BR1 E E, . IC1

12 2

o Ez 3 3 o]

Bild 16  Analog-Eingangs-Modul Pt100

Klemmenbelegung

Die 4polige, abziehbare AnschluBleiste des Pt100-Moduls wird, wie in Bild 17
dargestelit, beschaltet.

2-Leiter 3-Leiter 4-Leiter
Rf...f’.ga] s &l —el| &
SR S =T
/ =l N N i Kl ] N
=7 e Il : =
%a’ui e W S
?&l : 5. "|'“1
= & Y =Y

Ra = Leitungs-Abgleichwiderstand

Bild 17 Klemmenbelegung Pt100
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2. AnschluBart

Die gewunschte An-
schluBart wird mit den

BR2 BR3
Steckbricken BR 1, BR 8R1 1 1
2und BR 3 festgelegt, 2-LeiteranschiuB 1 § E§
Bild 18 macht deutlich, 8R! 1BRZ BR.’;
weiche Brickenstellung 3.LeiteranschiuB | 2 ﬁz
welchem LeiteranschluB 2 3 3

entspricht.

@
il
LX)

BR3

4-Leiteranschiuf

(sza
(7w o]
mn

Bild 18  Steckbriickenkonfiguration AnschluBart

3. MeBbereichswahl

Fir die Wah! des MeB-

bereiches sind die Steck-
" 1
gﬂ‘;f;ﬁg;aﬁ 4und BR 5 MeBbereich | ZE E ;
S (-50 .. + 150 °C) 3 3

BR4
Sie werden, wie in Bild 1 BR?
19 dargestellt, fir MeB- MeBbereich Ii 2 Ez
bereich | nach untenund elibereich 3L L3
fir MeBbereich Il nach (-80.. +800°C) BR4BRS
oben gesteckt.

Bild19  Steckbrickenkonfiguration MeBbereich

Bereich- und Nullpunktabgleich siehe Komplettfassung Benutzerhandbuch oder
Beilageblatt Modul.



2-2.3.2

Analog-Eingangs-Module Strom/Spannung

Die Modute I/U, nicht galvanisch oder galvanisch getrennt (Bild 20), setzen die
Eingangssignale von U oder | in Spannungen zwischen 0 und 4,8 V um.

Fir den Stromeingang stehen 2 MeRbereiche zur Verfligung, fir den Spannungs-
eingang 3. Die Umschaltung erfolgt mittels Steckbriicke BR 1. Das jeweils
dazugehdrige TiefpaBfilter wird mit Steckbriicke BR 2 geschaltet.

(—-J
Sv—
 —
—
SE —
=l
A=
Rev. D4 x-t

e C1-Mutd
CM1~MODUL-Ui- Al o

Bild 20.1 Analog-Eingangs-Modul Strom/Spannung
nicht galvanisch getrennt

—
CMi=n~ISD=-AI-MODUL - lcs.
C1-mun

REV. 04 ¢

1111

—— 02 Ic2
€2 e B3

- - o
I o]

-
Bild 20.2 Analog-Eingangs-Modul Strom/Spannung
galvanisch getrennt
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Klemmenbelegung

Beim nicht galvanisch getrennten 1/U-
Modul liegen die Stromeingange auf 1313233 34 ,31 32 33 34
den Klemmen 21 und 22 und die : ; :
Spannungseingange aut den Klem- 21222324 ; (21222324

men 23 und 24, beim galvanisch ge- @@@@d @@@LQJ
' AT T

trennten |/U-Modul auf den Klemmen
31 und 32 sowie 33 und 34 (Bild 21)
Zum Verdrahten muB die 4polige I Ux
AnschluBleiste abgezogen werden.

Bild21 Klemmenbelegung

Steckbriickenkonfiguration

Mit der Kombinations-Steckbricke BR 1 werden 3 Spannungs- und 2 Strommef-
bereiche gesteckt. Bild 22 gibt Auskunft, welche Brickenstellung welchem MeB-
bereich entspricht. Auflerdem zeigt Bild 22 die zum jeweiligen MeBbereich
gehdrende Stellung der Steckbriicke BR 2, deren Konfiguration fir beide Mo-
dularten gilt.

. i 2k 2 r11
MeBbereich reys K2 MeBbereich a 2
1.L0L 41V s 6 133 -20...0 ... 420 mA 5 6 K15

BR1 BR2 BR1 BR2

1

Mefbereich | MeBbereich NS oG N
5..0..+5V g -50..0..+50 mA 5 6 3
BR1 ER2 BR1 BR2

MeBbereich R ‘
10 ..0...+10V v‘
56 l_p

8R1 BR2

Bild22  Steckbrlckenkonfiguration MeBbereich

Bereich- und Nullpunktabgleich siehe Komplettfassung Benutzerhandbuch oder
Beilageblatt Modul.



2-23.3

Analog-Eingangs-Modul Thermoelemente

Das Thermoelement-Modul (Bild 23) wandelt Thermospannungen in Spannungs-
signale von 0...4,8 V um.

Es ist ausgerichtet zum AnschiuB aller Thermoelement-Typen, zur Abdeckung
aller MeBbereiche und zum MeBschaltungsaufbau mit interner oder externer
Vergleichsstelle. Die Anpassung erfolgt jeweils durch Steckbrickenkonfiguration.

+30°C+ 20T

- g -8 =
=
=

- - =

/3 * m—

N z

:

Rev 04 i
CI—MTCI
CM1 = TC= 150~ Al-MODUL o ]

Bild23 Analog-Eingangs-Modul Thermoelemente

Klemmenbelegung

Der Eingang des MeBumformers

liegt auf Klemme 51 und 52. Das Interne Ver- Externe Ver-
Thermoeiementwird so angeschlos- gleichsstelle gleichsstelle
sen, daB Plus aufKiemme 51 kommt
und Minus auf Klemme 52 (Bild 24). ;

| 51525354 515253 54;
Die Kiemmen 53 und 54 bleiben S ==
ohne Beschaltung. Zum Verdrah- '_f’;th_c‘]":‘ ?‘“ﬁ_‘:m‘
ten muB die 4polige AnschluBleiste i i
abgezogen werden. \/

Bild24 Klemmenbelegung
Thermoelemente
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2. Vergleichsstelle

Das Thermoelementen-Modul |48t sich sowoh! mit externer als auch mit interner
Vergleichsstelle betreiben,

Ob extern oder intern, wird mit

Steckbriicke BR 3 festgelegt.

Bei Vergleichsstelle “extern” | BRJ

kann zwischen der Bezugs- Em Eﬂ

temperatur 20°C oder 50°C Tah T3S s

gewahit werden (Bild 25). extern extern intern
‘c

50" C 20

+50°C
+20C
KOMP.

Bild 25 Vergleichsstelle intern/extern

Thermoelement-Typ

Der Typ des jeweils angeschlossene Thermoelementes wird mit Steckbricke BR

4 eingestellt. Die Briickenstellungen fir die Typen J, E, K, L, U, R, S, Tund B zeigt
Bild 26.

KI
B E v T g'
U
1098763R4109876BR4109B765R41098763R410987SBRa,
(XX KX] soome
12345 12345 12345 12345 12345

Bild26 Thermoelement-Typ



4. MeBbereichswahl

2-2.3.4

Die Einstellung des MeBbereiches | oder

Il (s. Technische Daten) erfolgt mit Hilfe | MeBbereich | BR1 @
von Steckbriicke BR 1. Bei MeBbereich .

| wird von Kontakt 1 auf 2 gesteckt, bei MeBbereich Il BR1 g??
MeBbereich I} von 2 auf 3.

Bild27 Wahl des MeBbereichs

Bereich- und Nullpunktabgleich siehe Komplettfassung Benutzerhandbuch oder
Beilageblatt Modul.

Analog-Eingangs-Modul Widerstandsferngeber

Das Widerstandsferngeber-Modul (Bild 28) setzt die vom Schieifer des Fernge-
bers abgegriffene Spannung in ein Spannungssignal von 0...+4,8 V um. Der
Ferngeber liegt in einer Briickenschaltung zwischen Vorwiderstinden, so daB die
einzeinen Leitungswidersténde nicht in die Messung eingehen.

CW1-Ferngeber~Modul

x
~

C1-MFGo -
Rev. 02 ' cn——
—a—- , v . —_—
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' ee—n oMM =
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12 JEEQ? 1000 e — « I
3 43 & SO0 Onm L e 4 g
P DS, 200 oo —_—— s [
7 »? 100 v .—.‘ﬂ‘
B BR2 ot RS
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Bild28  Analog-Eingangs-Modul Widerstandsferngeber
Vier Ferngeber-AnschluBwerte sind vorgesehen: 1000 Ohm, 500 Ohm, 200 Ohm

und 100 Ohm. Der passende MeBbereich wird mit Hilfe von Steckbriicken gewahit.
Eine Leitungsbrucherkennung iberwacht alle 3 Ferngeber-Anschilsse.
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Klemmenbelegung

Wie der Ferngeber an die 4polige, abzieh-
bare AnschluBlleiste des Widerstandsfern-
geber-Moduls angeschiossen wird, zeigt Bild +
29, Ferngeber

7]
EILILTL)

Bild29 Kiemmenbelegung

MeBbereichswahl

Durch Umstecken der
Briicken BR1 und BR2 Mefberelche
lassen sich die Mefberei- 1 2 1 2 1000 Ohm
che 1000, 500, 200 und 3 4 3 4 500 Ohm
100 Ohm den Ferngebern S 6 5 6 200 Ohm
entsprechend anpassen 7 g 7 8 100 Ohm
(Bild 30). BR1 BR2
Zu beachten Ist, daB Immer beide Bricken
glelch gesteckt werden massen!

Bild 30 Wahl des MeBbereichs

Bereich- und Nullpunktabgleich sieche Komplettfassung Benutzerhandbuch oder
Beilageblatt Modul.



2-2.3.5

Digital-Ausgangs-Modul Grenzwerte

Das Grenzwert-Modul wird, wie aus Biid 31 ersichtlich, in zwei verschiedenen
Ausfiihrungen geliefert: mit 2 Grenzkontakten oder mit 4 Grenzkontakten.

Beide Ausfiihrungen stellen im Alarmfall liber potentialfreie Relaiskontakte binare
Ausgangssignale zu Anzeige- und Steuerungszwecken zur Verfigung. Die
Relaiskontakte konnen je nach Létbrickenrangierung als Offner oder SchlieBer
fungieren.

@ e ke cs ¢ CMi—M DRO 1
™
P
R2 P4 ag2 Cé 12
= )
b
- x2_1 :_.
o - R «®r g3m = = c7oic3 ._..l
R i L Tl A ™8 | | ( S
Jmee TN =
S +is (m—
R POar T T T EE I e iCa
Co mwmmdhwmm s - - et | | ™ é\
m™ze | ! " i
Lomom o e} +L.') I
o OJ

Bild 31  Digital-Ausgangs-Modul Grenzwerte

Auf dem Grenzwenrt-Modul befinden sich auBerdem eine Reihe von Létstiften zum
Einsetzen von RC-Gliedern zur Funkenldschung an den Relaiskontakten. Einsatz
und GréBe der Dampfungsglieder (lastabhéngig) bestimmt der Anwender selbst,
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Klemmenbelegung

Da die Relaiskontakte potential-
frei nach auBen gefihrt werden,
besitzt das Grenzwert-Modul eine
8polige AnschluBleiste. Sie ist
abziehbar und wie in Bild 32 dar-
gestelit belegt.

Lotbriickenkonfiguration

Ob Offner oder SchlieBer, die
Briickenlegung auf den Létstiften
TP 1 bis TP 12 (Bild 33) bestimmt
flr Relais K 1 bis K 4 die jeweilige
Schaltungsart.

pat  — =l 2
— =0 8
R ©
wi i
- 5
DA 3 -7 8
cmem—tle]]
DA 4 % §

Bild32 Klemmenbelegung
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5 Bricke -—-

4.« Relaiskontakt ffnend

%,
TR

«Jr7
~
™

P9 Bricke ——
72‘1‘" Relaiskontakt schlieBend
'fh, (Werksauslieferung}

Bild 33 Létbruckenkonfiguration




2-2.3.6

Digital-Ausgangs-Modul 3-Punkt-Schritt

Das Relaismodul 3-Punkt-Schritt (Bild 34) wandelt den analogen Reglerausgang
in einen 3-Punkt-Schrittausgang um und ermdglicht damit die Ansteuerung von
Stellmotoren.

Motorstellzeit, Mindestimpulsidnge und -pause lassen sich variieren und als
Parameter vorgeben. Die potentialfreien Relaiskontakte kdnnen bis 250V, 1 AAC/
DC belastet werden. Die RC-Kombination zur Funkenldschung ist eingebaut.

c
7 s .- -
O N — .-
4 (ena— iy —
=M1
@ gL 4 Bz} Rev. 02 ‘E
@ o=0L5 ors —
o—oL6 B8R4 fp—
% =07 I BRE XC::Z 1
@ o—0.8 & ° -
-l - -

Bild 34 Digital-Ausgangs-Modul 3-Punkt-Schritt

Das 3-Punkt-Schritt-Modul gibt es wahlweise als reinen Schrittausgang oder mit
2 zusétzlichen Relaiskontakten (250 V, 0,5 A AC/DC) zur Grenzwertmeldung.
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1. Kiemmenbelegung

Das 3-Punkt-Schritt-Modul istwie
das Grenzwert-Modul mit einer
8poligen, abziehbaren Anschlu3-
leiste ausgestattet. Der Schrit-
tausgang liegt auf den Klemmen
91 bis 94. Klemmen 95 bis 98
bleiben bei der reinen Schrittaus-
fhrung frei.

Sie sind bei der Ausfiihrung mit
Grenzwertmeldung von den zu-
sétzlichen Relaiskontakten be-
legt. Wie die Beschaltungim ein-
zelnen aussieht, zeigt Bild 35.

2.

Létbrickenkonfiguration

Bei der Austflhrung mit zusétzli-
chen Relaiskontakten zur Grenz-
werntmeldung kénnen die Gren-
zwert-Relais K1 und K2 mit Hilfe
von Loétbriicken als SchiieBer
oder Offner konfiguriert werden.
Wie die Briicken zu legen sind,
geht aus Bild 36 hervor.

3-Punkt-
Schritt-
ausgang

Relais-
Ausgang
(Grenzwente)

Bremsmotor —
Phase —

Zu —

86 /6 96 G6 v6 €6 C6 16

TR

Bild35 Klemmenbelegung

BR1 / 5Kz

~
“e BR3

8R4 / 8re

~
~» BR6

Briicke
Relaiskontakte 6finend

Bricke
Relaiskontakte schlieend
(Werksauslieferung)

Bild36 Schaitfunktion DA-Relais
(Grenzwerte)




2-23.7

Schnittstellenmodule

PC-Schnittstelle RS 232/485

Das serielle Schnittstellenmodul RS 232/485 (Bild 37)

wahlbare Schnittstellentreiber fiir RS 232, RS 422 und RS 485,

bietet durch Konfiguration

Uber RS 232 14Bt sich ein ProzeBregler CM 1 ansprechen, iiber RS 422 und
RS 485 kann mit bis zu 31 ProzeBreglern CM 1 kommuniziert werden.

Sowohl der LeitungsabschluB bei RS 422/485 ais auch der GerateabschluB bei
offener oder nichtangeschlossener Leitung erfolgt durch Steckbriicken-Rangie-

rung aut dem Schnittstellenmodul.

x3_1

RN

4 ] |
&

1
S
S
C1~MRSD
C)-MRSIO

U

UL

Blid 37 Serielles Schnittsteilenmodul RS 232/485

Klemmenbelegung

Das Schnittstellenmodul RS 232/485
istmit einer 8poligen, abziehbaren An-
schluBleiste ausgestattet. Die acht
AnschluBklemmentragen die Bezeich-
nung Nr. 71 ...78 (siehe Bild 38).
AnschluBverdrahtung siehe Schaltpla-
ne im Beiblatt des Moduls

Bild38 Klemmenbelegung
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Steckbriickenkonfiguration

Zum Einschalten von AbschluBwiderstinden
sind 8 Steckbriicken vorgesehen. Die Vertei-
lung sieht wie folgt aus:

Leitungsabgleich: -BR4,BR7
Geréteabschlufi: -BR3,BR5,BR6 BRS8
2-Draht-AnschluB  -BR 1, BR2

2
BR1
BR2 12 \ 2

BR3 E BR6 E
BR4 BR7
BRS BR8

Bild 39 Steckbricken

Welche Bricken zu stecken sind, hdngt von der AnschluBverdrahtung ab.
Naheres hierzu kann den Schaltpldnen des Beilageblattes zum Modul entnom-

men werden.




FUNKTIONSKONTROLLE

Betriebsspannungs- und Funktions-Test

Da grundsétzliche Funktionen und Parameter vom Werk aus vorgegeben sind,
muB sich nach Anlegen der Betriebsspannung (abgezogene AnschluBleiste fir
ProzeBsignale vorausgesetzt) eine ganz bestimmte Anzeige einstelien.

Diese solite bei erstmaliger Inbetriebnahme bzw. unverénderter Werkseinstel-
lung, wie in Bild 40 dargestelit, aussehen:

Istwert x -
Sollwert w -
Sollwert-Anzeige-Kennung -
Soliwert-Auswahl -
Betriebsartenumschaltung -
Regelabweichung xw -

Stellwert y -

0.00

50.00

SP-W 1 leuchtet

SP-W 1 leuchtet

Rote Hand-LED leuchtet

Rote Balken in unterer Haifte leuchten
(letztes Segment blinkt)

0
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Bevor diese Anzeige erscheint, durchlautt der ProzeBregler fur etwa 5 Sekunden
einen Selbsttest. In der PV-X-Anzeige leuchtet das Wort “SELF” aufundin der SP-
W-Anzeige laufen die Zahlen 1 bis 8 durch (Bild 40). Jede Zahl steht fir eine ganz
bestimmte Funktion.

¢ [4 SENSYCON CM 1 ‘
C Js
PV-X [
Testanzeige __‘_E 5 | f_j jd
ol I r
SP-W
Code-Zahlen 1 bis 8 ] IND

SP-w

' ® 10 20 3@ £XT ‘

[l

Bild 40 Anzeige Selbsttest

Bleibt der Selbsttest bei einer Zahl stehen, weist der ProzeBregler einen Defekt aut
und kann erst nach Reparatur wieder eingesetzt werden.



' 4 SENSYCON CM 1 |
|
( s
PV-X ]
_| ann [
Istwert —E Uy LJ) <
SP-W
— mrrnm
Sollwert 5 RREEE
Sollwert- SPow
Anzelge- 1
Kennung ‘
Soliwert-
Auswahl ? — v
: 1 .
1= ~\;\ ; Betriebsarten-
¢ o\Oleas Umschaltung
Regelab- -
weichung
7\—4
i
.U
‘ our-y ‘
Steliwert ;
Bild41  Anzeigemuster Hilfsenergie einschalten
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Regelfunktion

Ein weiterer Funktionstest ist die Kontrolle der Regelfunktion. Auch hier muB ein
typisches Anzeigemuster auf einwandfreie Funktion hinweisen.

Zur Kontrolle der Regelfunktion werden der Analog-Eingang 1 (Klemme 7) und der
Analog-Ausgang (Klemme 11) kurzgeschlossen. Nach Anlegen der Betriebsspan-
nung und Betatigen der Betriebsartenumschaltung schwingt der Regler ein und
solite nach dem Ausregeln folgendes (Bild 42) anzeigen:

Istwert x -
Sollwert w -
Sollwert-Anzeige-Kennung -
Sollwert-Auswahl -
Betriebsartenumschaltung -

Regelabweichung xw -
Steliwert y .

50.00

50.00

SP-W 1 leuchtet

SP-W 1 leuchtet

Griine Automatik-LED leuchtet
Griner Balken leuchtet

50




4 [4 SENSYCON

v 1 Y

py—X
Istwert —ﬂ B D Dj [ )C
SP_W
Sollwert — - B D D
Soliwert- SPow -
Anzeige- —
Kennung
Soliwert- —
Auswahl % o
)
Regelab- |
weichung = b\ <
e
%
S m
L
i our-y
Stellwert

Betriebsarten-
Umschaltung

Bild42 Anzeigemuster Regelfunktion
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Programm-Ausgabe (Software-Revision)

Jeder Programm-Ausgabe ist eine Code-Nummer zugeordnet. Diese kann an dem
ProzeBregler aufgerufen und mit der Angabe in der Parameter-Tabelle verglichen
werden. Stimmen beide Nummern in den ersten 3 Ziffern iiberein, hat die
vorliegende Parameter- bzw. Konfigurations-Tabelle Giitigkeit.

Aufgerufen wird die Code-Nummer durch zweimaliges Driicken der Funktionstaste
CONF. Bei kurzgeschlossenem Ein/Ausgang (Klemme 7/11) und Betriebsart
“Automatik” sieht die Anzeige (Bild 43) folgendermaBen aus:

Istwert x - 50.00
Code-Nummer - 0030 (Beispiel)
Sollwert-Anzeige-Kennung - SP-W 1 leuchtet
Sollwert-Auswahl - SP-W 1 leuchtet

. Betriebsartenumschaltung - Grine Automatik-LED leuchtet
Betriebsebenenumschaltung - LED 2 leuchtet
Regelabweichung xw - Griner Balken feuchtet
Parameternummer - 00



Programm-
Ausgabe

Code-Nr.
Sollwert-

Anzeige-
Kennung

Sollwert-
Anwahl

Regelab-
weichung

Parameter-
Nummer

blinkt

Betriebsart-
Umschaltung

Betriebseb

r A sasrse ED
(. :
cooC s
[y
SP-W
. . M
SP-w1 L
%
SP-w
le
BREw =02
colors |
1 O
2 @ JCONF
% % 3 O *
Ja]
(@ EDE
oUT-Y

A

Umschaltung

Bild43 Anzeigemuster Programmausgabe
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Die Code-Nummer (Revisionsnummer) besteht aus einer vierstelligen Zahlen-
kombination nach folgendem Schitssel (Bild 44):

Ziffer 1 - Geratetyp (CM 1)

Ziffer 2/3 - Geritevariante (Erweiterungen)

Zifter 4 - Interne Revision (Programmanderung)
PV-X

Code-Nummer—E Dil':'.' Hiﬂ

Gerédtetyp I Interne Revision

Geridtevariante

Bild44 Code-Nummern-Schlissel

Die Anderung der vierten Ziffer - Interne Revision - hat keinen Einfluf auf die
Parameter- bzw. Konfigurations-Tabelle. Sie wird deshalb in der Parameter-
Tabelle mit “x” bezeichnet. “x” kann eine Zahl zwischen 0 und 9 sein. Bei einem
EPROM-Wechsel bleiben die ProzeRdaten erhaiten.

Bei Anderung der Ziffern 1 bis 3 hat der EPROM-Wechsel zur Folge, daB der
ProzeBregler CM 1 automatisch auf Werkseinstellung gesetzt wird. Alle Pro-
zefidaten - wenn sie nicht (ber Schnittstelle extern abgespeichert wurden -
missen neu eingestelit werden.



PROZESSBEDIENUNG

4-1,

Bedienebene

In der Bedienebene kénnen eingegeben oder verandert werden:

- FihrungsgréBe(n)

- Verhéltnis und Verschiebung (RATIO/BIAS)
- StellgréBe

- Betriebsarten (Hand/Automatik/Kaskade)

- Front- oder Fernbedienung

- Start der Selbsteinsteliung (TUNE)

- Quittieren der Alarme

- Bestétigen der Eingaben

- Umschalten auf die Parameterebene 1

Angezeigt werden:

- Ist- und Sollwente

- Sollwert-Anzeige-Kennung und -Auswahl

- Verhélitnis und Verschiebung (RATIO/BIAS)
- Betriebsart

- Alarm und Alarm-Typ

- Stellwert

- Regelabweichung

- Front- oder Fernbedienung tber Digital-Eingang bzw. Schnitstelle
- TUNE (Selbsteinstellung) und TUNE-Parameter
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Festwert-/Folgeregelung

Funktionen der Taster und Anzeigen

Den Signalverlauf der Festwert- bzw. Folgeregelung zeigt Bild 45, die Art und
Anordnung der hierbei wirksamen Anzeige- und Bedienelemente geht aus Bild 46
hervor.



4 Anzeige SP-W
P oW 2
Anzeige Xw
s %
Trri

Flhrungs- =7
groBe extern "
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£
Regel-
RegelgréBe x _ | funktion

Anzeige PV-X

V=%
S5000

1

Anzeige
ouT-Y
15 ’14

Steligrote y

Bild 45 Signalverlaut Festwert-/Folgeregelung
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Die Funktionen im Uberblick (Bild 46):

1

10

11

Vierstellige 7-Segmentanzeige PV-X
Zeigt den Istwert x an; blinkt bei Grenzwertmeldung mit dem alarmauslé-
senden Istwent

Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W

Kann angewahiten aktuellen Sollwert w oder die anderen eingegebenen
Sollwerte anzeigen sowie den Alarm-Typ (LL, L, H, HH, YS-1, YS-2), die
Parameter und die Fehlercodes (E-..; AE-..)

Ds SP- SP- SP-W3 und
Leuchten entsprechend der ausgewihiten Sollwertanzeige

Funktions-Taste IND

Mit der IND-Taste werden die eingegebenen Sollwerte (1. 2, 3, EXT) zur
Anzeige ausgewahit; welcher der Sollwerte in der Anzeige erscheint,
signalisieren die LEDs (3) SP-W1 bis EXT

Eunktions-Tasten Sollwert-Einstellung

Diese Tasten dienen der Sollwerteinstellung; mit der oberen Taste wird
der Wert in der Anzeige SP-W vergréBert, mit der unteren verkleinert

Funktions-Taste SP-W

Hiermit erfoigt die Anwahl des Sollwertes, mit dem der ProzefBregler ar-
beiten soll

LEDs SP-W1, SP-W2, SP-W3 und EXT
Die der SP-W-Taste (6) zugeordneten LEDs (7) zeigen an, mit welchem
der 4 méglichen Sollwerte der ProzeBregler arbeitet

FEunktions-Taste Betriebsart

Mit dieser Taste wird umgeschaltet zwischen Hand-, Automatik- und
Kaskadenbetrieb (Kaskade, nur wenn konfiguriert)

LEDs Hand-, Kreis- und Kaskadensymbol

Wenn mit Betriebsarten-Taste (8) eingestellt, leuchten:
LED Hand - rot bei Handbetrieb; LED Kreissymbol - griin bei “Automa-
tik’; LED C - griin bei “Kaskade’ (wenn Konfiguriert)

Blinkt bei Grenzwertmeldung (Alarm), leuchtet nach Quittierung und er-
lischt, wenn die Alarmbedingung nicht mehr besteht

Funktions-Taste ENTER
Mit der ENTER-Taste wird sowohl die Alarmierung bestatigt als auch die
Ubernahme der TUNE-Parameter PID ausgeldst
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Bild 46  Anzeige- und Bedienelemente Festwert-/Folgeregelung
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12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

FEunktions-Taste NF
Mit CONF wird von der Bedien- in die Parameter- und weiter in die Konfi-
gurationsebene geschaitet

LEDs1.,2.3

Zeigen an, welche Ebene eingeschaltet ist: LED 1 = Parameterebene 1,
LED 2 = Parameterebene 2, LED 3 = Konfigurationsebene; leuchtet keine
dieser LEDs, ist die Bedienebene eingestellt

Zweistellige 7-Segmentanzeige OUT-Y

Zeigt den Wert der SteligréBe y in % an

Funktions-Tasten SteligroBeneinstellung

Mit der rechten Pfeiltaste wird der Stellwert nach oben hin veréndert, mit
der linken nach unten; Einsteilungen sind nur im Handbetrieb méglich,
Gesamtdurchlauf 15 Sekunden; Einstellbereich: -9 = -9 % bis h9 = 109 %

Funktions-Taste DVREM

Dient der Umschaltung von Frontbetrieb auf Fernbedienung und umge-
kehrt; ist nur wirksam, wenn Fernbedienung (Steuerung Uber digitale
Eingénge oder Bedienung liber Schnittstelle) konfiguriert wurde

Blinkt, wenn Fernbedienung (ber Schnittstelle konfiguriert, aber Frontbe-
dienung aktiv ist, leuchtet , wenn mit DI/REM-Taste auf Fernbedienung
umgeschaltet wird (Fernbedienung aktiv)

LED DI

Blinkt, wenn Steuerung (iber Digital-Eingang konfiguriert, aber Frontbedie-
nung aktiv ist; leuchtet, wenn mit DI/fREM-Taste auf Fernsteuerung um-
geschaltet wird (Fernbedienung aktiv)

Begelabweichungsanzeige .
Besteht keine Regelabweichung (x-w = 0), leuchtet in der Mitte ein griner
Balken; ist die Regelabweichung positiv, leuchten rote Balken in der obe-
ren Halfte, ist sie negativ, in der unteren Hélfte; bei Grenzwertmeldung
der Regelabweichung blinkt die Balkenanzeige

LEDT

Leuchtet, wenn Selbsteinstellung konfiguriert ist und die TUNE-Taste (21)
gedriickt wird, blinkt, wenn die Parameter berechnet sind und zur Uber-
nahme bereitstehen

Eunktions-Taste TUNE

wiarten und Abbrechen der Regelparameter-Selbsteinstellung
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Bild46  Anzeige- und Bedienelemente Festwert-/Folgeregelung
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4-3. Kaskadenregelung
4-3.1 Funktionen der Taster und Anzeigen

Der ProzeBregler CM 1 kann als Kaskadenregler konfiguriert werden, wobei sich

Fuhrungsregler (Hauptregler) und Folgeregler (Kaskadenregler) in einem Gerét
befinden. Bild 47 zeigt den Signalverlauf.

Nach der Konfiguration “Kaskadenregelung” (siehe Konfigurations-Tabelle
02/1.1) haben gegentiber der Festwent-/Folgeregelung verschiedene Bedien- und
Anzeigeelemente eine andere Bedeutung. Welche, hangt mit davon ab, ob die
Betriebsart “Hand"”, "Automatik” oder “Kaskade” eingestellt ist.

In Stellung “Hand” 148t sich die StellgréBe des Kaskadenreglers verdndern, in
Stellung “Automatik” ist der Kaskadenregler in Betrieb undin Stellung “Kaska-
de” (Cas) arbeiten Haupt- und Kaskadenregler in Kaskadenregelung.

Grundsétzlich kann gesaqgt werden:

- Die PV-X-Anzeige (1) zeigt bei jeder Betriebsart den !stwert (RegelgroBe)
des Hauptreglers (Flhrungsreglers) an.

- Die SP-W-Anzeige (2) zeigt je nach Betriebsart durch die LEDs SP-W (3)
gekennzeichnete GréBen wie Sollwert des Hauptreglers, Sollwert des
Kaskadenreglers (Folgereglers), Istwert des Kaskadenreglers oder den
extern zugeflihrten Sollwert des Hauptreglers an.

- Die OUT-Y-Anzeige (14) zeigt stets den Ausgang (Stellwert) des Kaska-
denreglers an.

- Die LED C (9) blinkt in Steliung “Hand” und “Automatik” bis “Cas”
eingeschaltet wird.

Mit der Funktions-Taste SP-W (6) kann der Sollwert fir den Hauptregier
nur zwischen SP-W 1 (7) und EXT (7) umgeschaltet werden
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Bild 47  Signalverlauf Kaskadenregelung
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Die Funktionen im Uberblick (Bild 48):

1

14

15

19 |

Vierstellige 7-Segmentanzeige PV-X

Zeigt den Istwert x des Haupireglers bei jeder Betriebsart an

Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W

Zeigt in Verbindung mit SP-W1 (3) den Sollwert des Hauptreglers, mit SP-
W2 (3) den Sollwent des Kaskadenreglers, mit SP-W 3 (3) den Istwert des
Kaskadenreglers, mit EXT (3) den externen Soliwert des Hauptreglers

W 1 un
Signalisieren durch Leuchten, welche GréBe in "SP-W" angezeigt wird

Funktions-Taste IND
Mit der IND-Taste konnen die den LEDs SP-W 1 bis EXT zugeordneten
GréBen in "SP-W" zur Anzeige gebracht werden

Eunktions-Tasten Sollwert-Einstellung

Hiermit lassen sich die in “SP-W" angezeigten Sollwerte verindern
Funktion-Taste SP-W

Mit dieser Taste kann der interne (SP-W 1) oder der externe Soliwert
(EXT) des Hauptreglers gewahit werden

- und
Zeigen an, ob die Station in Festwertregelung mit internem Sollwert(SP-W
1) oder in Folgeregelung mit externem Sollwert (EXT) arbeitet

Funktions-Taste Betriebsart
Umschaltung zwischen “Hand", “Automatik” und *Kaskade”

LEDs Hand-, Kreis- und Kaskadensvmbol

Zeigen die gewéhlte Betriebsart an

weistellige 7-Segmentanzei T-
Zeigt den Steliwert der Kaskadenregelung an
nktions-Tasten Stellgrd

Erméglicht im Handbetrieb das Andern des Stellwertes des Kaskadenre-
glers nach oben oder unten

| ichungsanzei
Zeigt die Regelabweichung des Fihrungsreglers an
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Bild48  Anzeige- und Bedienelemente Kaskadenregelung
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Kontroll- und Einstellmdglichkeiten Betriebsart “Hand”

In Betriebsart "Hand" kann folgendes abgelesen werden (Bild 49):

Anzeige PV-X (1) Istwert des Hauptreglers

Anzeige SP-W (2) Istwert des Kaskadenreglers

LED SP-W 3 (3) Griin

LED SP-W 1 (7) Grin

LED Hand (9) Rot

LED C (9) Blinkt

Anzeige OUT-Y (14) Stellwert des Kaskadenreglers
Anzeige xw (19) Regelabweichung des Hauptreglers

In dieser Betriebsart lassen sich der Sollwert des Hauptreglers und der Steliwert
des Kaskadenreglers veréndern.

Die Anderung des Hauptregler-Sollwertes erfolgt uber die Funktionstasten 5, auf
oder ab, bis zum gewinschten Wert.

Derin “OUT-Y"” (14) angezeigte Stellwert wird mittels der Funktionstasten 15 nach
oben oder unten verstelit.

Mit der Funktions-Taste IND (4) lassen sich auBerdem die Werte von SP-W 1
(Sollwert Hauptregler) und SP-W 2 (Sollwert Kaskadenregler) in die SP-W-
Anzeige (2) holen. Zu beachten ist allerdings, daB die Anzeige von SP-W 1 und
2 nach 5 Sekunden auf SP-W 3 zurlickspringt.
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EXT

Einstellung
5 Sollwert
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g hur bei ext.
Sollwert
wirksam
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Umschaltung
Betriebsart
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Bild 49  Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart "Hand"
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Kontrofi- und Einstelimoglichkeiten Betriebsart “Automatik”

Die Umschaltung aut “Automatik” erfolgt stoBfrei. StoBifrei deshalb, weil erstens
der Kaskadenregler mit seiner SteligréBe der HandsteligréBe nachgefihrt wird
und zweitens, weil der Soliwert des Kaskadenregiers der HilfsregelgréBe nachge-
fihrt wird.

Nach dem Umschalten mit der Betriebsartentaste (8) auf “Automatik”, zeigt die
Fronttafel folgendes Bild (Biid 50):

Anzeige PV-X (1) Istwert x des Hauptreglers
Anzeige SP-W (2) Sollwert des Kaskadenreglers
LED SP-W 2 (3) Gran
. LED SP-W 2 (7) Grin
LED Kreis (9) Grin
LED C (9) Blinkt
Anzeige OUT-Y (14) Stellwert des Kaskadenreglers
Anzeige xw (19) Regelabweichung des Hauptreglers

In dieser Betriebsart kénnen der Sollwert des Hauptreglers und der Soliwert des
Kaskadenreglers verdndert sowie der Istwert des Kaskadenreglers angezeigt
werden.

Die Anderung der Sollwerte geschieht mit Hilfe der Funktions-Tasten 5, je nach
Einstellung von SP-W 1 (3) oder SP-W 2 (3) fiir den Haupt- oder Kaskadenregler.

SP-W 3 (3) wird ebenso mit der IND-Taste (4) angewahlt, wie SP-W 1 (3).

Mit SP-W 3 (3) kann der Istwert des Kaskadenreglers beobachtet werden. Zu
beachten ist, daB die Anzeigen SP-W 3 und 1 (3) nach 5 Sekunden auf SP-W 2
(3) zurdckspringen.
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Bild 50 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart "Automatik”

69



4-3.4

70

Kontroll- und Einstelimoglichkeiten Betriebsart “Kaskade”

Die Umschaltung auf “Kaskade” erfolgt stoBfrei. Der Grund: die StellgréBe des
Hauptreglers wird dem Sollwert des Kaskadenreglers nachgefiihrt.

Nach Druck auf die Betriebsartentaste (8) geht der ProzeBregler CM 1 in den
Kaskadenbetrieb, angezeigt durch das Dauerleuchten der LED C (9). Weiterhin
ist zu sehen (Bild 51):

Anzeige PV-X (1) Istwert des Hauptreglers

Anzeige SP-W (2) Sollwert des Hauptreglers

LED SP-W 1 (3) Griin

LED SP-W 1 (7) Griin

LED C (9) Dauerleuchten

Anzeige OUT-Y (14) Stellwert des Kaskadenreglers
Anzeige xw Regelabweichung des Hauptreglers

Auch in dieser Betriebsart kénnen der Sollwert des Hauptreglers mit den Funk-
tionstasten 5 veréndert und die Werte des Kaskadenreglers mittels IND-Taste (4)
angezeigt werden. Die Vorgénge sind die gleichen wie bei der Betriebsart
Automatik.

Eine Rickschaltung in den Automatik-Betrieb ist nur liber die Betriebsart Hand
méglich.
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Bild51 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart "Kaskade"
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Verhiltnisregelung

Funktionen der Taster und Anzeigen

Wie der Signalverlauf aussieht, wenn der ProzeBregler CM 1 als Verhéltnisregler
konfiguriert wurde (siehe Konfigurations-Tabelle 05/1.8 oder 9), zeigt Bild 52. Zu
erkennen ist, daB eine Reihe von Funktionen hinzukommen, die in “SP-W” (2)
angezeigt werden kénnen.

Es handelt sich um den Verhiltniswert RATIO, den Verschiebungswert BIAS und
den Sollwert der Verhaltnisregelung. Die Werte von RATIO und BIAS kénnen
je nach Konfiguration an der Station eingestelit oder als externe Signale Uber
separate Analog-Eingénge vorgegeben werden.

An der Station werden RATIO und BIAS mit der IND-Taste (4) ausgewshlt und
durch die LEDs SP-W 2/3 (3) gekennzeichnet.

Ob die Station in Festwert- oder Verhiltnisregelung arbeitet, kann mit der
Umschalttaste SP-W (6) bestimmt werden. Leuchtet die zugehérige LED SP-W 1
(7), ist Festwertregelung eingestellt, leuchtet die zugehdrige LED EXT (7), ist
Verhaltnisregelung eingestellt.
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Bild 52  Signalverlauf Verhaltnisregelung
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Die Funktionen im Uberblick:

1

14

15

19

Viersteilige 7-Segmentanzeige PV-X
Zeigt den Istwert x des Reglers an

Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W

Zeigt in Verbindung mit SP-W 1 (3) den Sollwert w des Reglers, SP-W 2
(3) den Verhéltniswert RATIO, SP-W 3 (3) den Verschiebungswert BIAS,
SP-W EXT (3) den Sollwert bei Verhaltnisregelung an

Ds und
Signalisieren durch Leuchten, welche GroBe in “SP-W” (2) angezeigt wird

Funktions-Taste |ND
Mit der IND-Taste kénnen die den LEDs SP-W 1 bis EXT (3) zugeordne-
ten GroBen in "SP-W" (2) zur Anzeige gebracht werden

Funktions-Tasten ert-Einstell

Hiermit kdnnen Sollwert des Festwertreglers, RATIO und BIAS eingestelit
werden

Eunktions-Taste SP-W
Umschaltung zwischen Festwertregelung SP-W 1 (7) und Verhaltnisre-
gelung SP-W EXT (7)
EDs SP-Wiund
Anzeige, ob sich der Regler in Festwert- oder Verhélitnisregelung befindet

Funktions-Taste Betriebsart
Umschaltung zwischen den Betriebsarten “Hand” und “Automatik”

LEDs Hangd- und Kreissymbol
Zeigen die gewéhite Betriebsart an

Zweistellige 7-Segmentanzeige QUT-Y
Zeigt den Stellwert des Reglers

oder unten

Regelabweichungsanzeige xw
Zeigt die Differenz an zwischen den Werten aus PV-X (1) und SP-W (2)
bei Festwert- und Verhéltnisregelung
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Bild53 Anzeige- und Bedienelemente Verhiltnisregelung
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Kontroll- und Einsteliméglichkeiten Betriebsart “Hand”

In Stellung “Hand” sieht die Fronttafel des “Verhaltnisregler CM 1" folgenderma-
Ben aus (Bild 54):

Anzeige PV-X (1) Istwert des Festwertreglers
Anzeige SP-W (2) Sollwert des Festwertreglers
LED SP-W 1 (3) Grin

LED SP-W 1 (7) Grin

LED Hand (9) Rot

Anzeige QUT-Y (14) Stellwert des Festwertreglers
Anzeige x,, (19) Regelabweichung

In Betriebsart “Hand” kénnen der Sollwert des Festwertreglers, die Werte fur
Verhéltnis (RATIO) und Verschiebung (BIAS) sowie der Stellwert des Fest-
wertreglers verdndert werden.

Die Anderung bzw. Einstellung von Sollwert, RATIO und BIAS wird mit den
Funktionstasten 5 vorgenommen.

RATIO und BIAS missen zuvor allerdings mit der IND-Taste (4) in die SP-W-
Anzeige geholt werden. Zu beachten ist hier, daB sowohl SP-W 2 (3) als auch SP-
W 3 (3) 5 Sekunden nach dem letzten Tastendruck auf SP-W 1 (8) zuriickspringen.

Der ebenfalls (ber die IND-Taste anwihibare Sollwert bei Verhiltnisregelung
(SP-W EXT (8)) kann nicht veréndert werden.

Der in “OUT-Y” (14) angezeigte Stellwert des Festwertreglers |48t sich mit Hiife
der Funktionstasten 15 nach oben oder unten, langsam oder schnell auf den
gewinschten Wert bringen.
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Blid84 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart "Hand"
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Kontroll- und Einsteliméglichkeiten Betrlebsart “Automatik”

Die Umschaltung auf “Automatik” erfolgt stoBfrei (Nachfiihrung des Reglerstell-
werts auf den Handstellwert).

Nach Driicken auf die Funktions-Taste Betriebsart (8) geht der Reglerin Stellung
“Automatik”. Die LED-Anzeige (9) springt von Hand (Rot) auf Krels (Griin). Wie
in Bild 55 zu sehen, wird jetzt folgendes angezeigt:

Anzeige PV-X (1) Istwert des Festwertreglers
Anzeige SP-W (2) Soliwert des Festwertreglers
LED SP-W 1 (3) Grin

LED SP-W1 (7) Grin

LED Kreis (9) Grin

Anzeige QUT-Y (14) Steliwert des Festwertreglers
Anzeige xw (19) Regelabweichung

in Betriebsart "Automatik” entfallt die Einstellméglichkeit des Stellwertes. Aller-
dings kdnnen auch weiterhin Sollwert, RATIO und BIAS mit den Funktionstasten
5 eingestellt werden. Der Vorgang ist der gieiche wie bei Betriebsart “Hand”.
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Bild55 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart *Automatik”
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Kontroll- und Einstelimédglichkeiten Betriebsart “Verhaitnis”

Durch Betétigen der SP-W-Taste (6) schaltet der Prozefregler in die Betriebsart
“Verhiltnis”. Angezeigt wird dieser Zustand durch die LED SP-W EXT (7).

Bild 56 macht deutlich, was im einzelnen zu sehen ist:

Anzeige PV-X (1) Istwert des Verhaltnisreglers
Anzeige SP-W (2) Sollwert des Verhéltnisreglers
LED SP-W EXT (3) Rot

LED SP-W EXT (7) Rot

LED Kreis (9) Grin

Anzeige OUT-Y (14) Stellwert des Verhiltnisreglers
Anzeige xw (19) Regelabweichung

In Stellung “Verhaltnis” kann eine Beeinflussung des Regelkreises nur noch tiber
eine Anderung des Verhiltniswertes (RATIO) oder der Verschiebung (BIAS)
erreicht werden.

SP-W 1 (3), SP-W 2 (3) und SP-W 3 (3) werden wie bisher durch Driicken der IND-
Taste (4) in “SP-W" (2) zur Anzeige gebracht. Der jeweils angezeigte Wert 148t
sich mit den Funktionstasten 5 den ProzeB-Anforderungen anpassen.
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Blld86 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart *Verhaltnis®
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Begrenzungsregelung

Funktionen der Taster und Anzeigen

AuBer zur Festwert-/Folge-, Kaskaden- oder Verhéltnisregelung 148t sich der
ProzeBregler CM 1 auch zur Begrenzungsregelung einsetzen. Hauptreglerist PID
1, dem die RegelgrdBe x zugefihrt wird, Begrenzungsregler ist PID 2, der mit der
HilfsregelgréBe x2 arbeitet. Die Umschaltung zwischen beiden Reglern wird von
einer Minimum-Maximum-Auswah! der StellgroBe gesteuert. Bild 57 zeigt den
vereinfachten Signalverlauf des Begrenzungsreglers.

Konfiguriert wird die Begrenzungsregelung in Funktionsbaustein 2, entweder als
Begrenzungsregler Minimum-Auswahl (02/1 .2) oder als Begrenzungsregler Maxi-
mum-Auswahi (02/ 1.3).

Der Hauptregler PID 1 kann mit einem internen (Festwertregelung) oder einem
externen Sollwert (Folgeregetung) betrieben werden. Die entsprechende Sollwent-
Konfiguration wird in Baustein 5 vorgenommen, wobei die Antworten 0,3, 4und
7 2uléssig sind. Bei den Antworten 1 und 2, 5 und 6 sowie 8 und 9 erscheint die
Fehlermeldung 40 (Unzuléssige Konfiguration).

Bei 1 und 2 sowie 8 und 9 wird verfahren, als wire 0 (Festwertregelung)
konfiguriert, bei 5 und 6 als ware 4 (Festwert/Folgeregelung) konfiguriert.

Nach der Konfiguration haben die Anzeigeelemente zum Teil andere Bedeutung
als bei Festwert-/Folgeregelung.
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Grundsétzlich gilt:

Die PV-X-Anzeige (1) zeigt je nach Reglerbetrieb den Istwert (RegelgréBe
x) des Hauptreglers oder den Istwert (RegelgroBe x2) des Begrenzungs-
reglers an.

Die SP-W-Anzeige (2) zeigt je nach Reglerbetrieb und durch die LEDs
SP-W (3) gekennzeichnet den Sollwert des Hauptreglers bei Festwert- (w)
bzw. Folgeregelung (w ext) oder den Sollwert des Begrenzungsreglers
(w2) an.

Die OUT-Y-Anzeige (14) zeigt den Steliwert des Haupt- oder Begren-
zungsreglers an. Der Stellwert 148t sich in Betriebsart Hand mit den
Funktionstasten 15 éndern,

Mit der Funktions-Taste SP-W (6) kann der Sollwert fiir den Hauptregler
zwischen SP-W 1 (7) und EXT (7) umgeschaltet werden.

Die Einstellung der Sollwerte (w und w2) erfolgt mit den Funktionstasten 5
nach Auswahl durch IND.
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Bild 57 Signalverlauf Begrenzungsregelung
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Dle Funktionen im Uberblick (Bild 58):

1

14

15

19

Vierstellige 7-Segmentanzeige PV-X
Zeigt den Istwert x des Hauptreglers und den Istwert

x2 des Begrenzungsreglers bei jeder Betriebsart an

Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W
Zeigt in Verbindung mit SP-W1 (3) den Sollwert des

Hauptreglers, mit SP-W2 (3) den Sollwert des Begren-
zungsreglers, mit SP-W EXT (3) den externen Sollwert
des Hauptreglers

LEDs SP-W 1, 2 und EXT
Signalisieren durch Leuchten, welcher Sollwert in
“SP-W” (2) angezeigt wird

Funktions-Taste IND

Mit der IND-Taste kénnen die den LEDs SP-W 1, 2 und
EXT (3) zugeordneten Sollwerte in “SP-W" (2) ange-
zeigt werden

Funktions-Tasten Sollwen-Einstellung
Hiermit lassen sich die in “SP-W” (2) angezeigten

Sollwente verandern

Eunktions-Taste SP-W
Mit dieser Taste kann der interne (SP-W 1) oder der
externe Soliwert (EXT) des Hauptreglers gewahlt werden

LEDs SP-W 1, 2 und EXT

Zeigen an, ob der Hauptregler mit internem Sollwert
{SP-W 1) oder externem Soliwert (EXT) arbeitet oder
ob der Begrenzungsregier aktiv ist (SP-W 2 blinkt)

Funktions-Taste Betriebsart
Umschaltung zwischen “Hand” und “Automatik”

LEDs Hand- und Kreissymbol
Zeigen die gewahlte Betriebsart an

Zweistellige 7-Segmentanzeige QUT-Y
Zeigt die SteligroBe y an

Eunktions-Tasten StellgréBeneinstellung
Erméglicht im Handbetrieb die Anderung des Stellwertes

des Haupt- bzw. Begrenzungsreglers nach oben oder unten

Regelabweichungsanzeige xw

Zeigt die Regelabweichung des aktiven Reglers an
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Bild 58 Anzeige- und Bedienelemente Begrenzungsregelung
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Kontroll- und Einsteliméglichkeiten Betriebsart “Hand”

Nach Einschaiten des konfigurierten ProzeBreglers zeigt sich folgendes Bild
(Bild 59):

Anzeige PV-X (1) | Istwert x des Hauptreglers

Anzeige SP-W (2) Sollwert w des Hauptreglers

LED SP-W 1 (3) Grin '

LED SP-W 1 (7) Grin

LED Hand (9). Rot

Anzeige OUT-Y (14) Stellwert des Hauptregiers

Anzeige xw (19) Regelabweichung des Hauptreglers

In Betriebsart “Hand” lassen sich der Sollwert des Haupt- und Begrenzungsre-
glers sowie deren Stellwert veréndern.

Die Sollwerte werden durch Driicken der Funktionstasten 5 geandert, der Stellwert
dureh Driicken der Funktionstasten 15.

Zu Kontroll- und Einstelizwecken kénnen auRer dem angezeigten internen Soll-
wert des Hauptreglers auch der externe Sollwert des Hauptreglers und der
Sollwert des Begrenzungsreglers angezeigt werden.

Die Werte von SP-W 2 (Sollwert Begrenzungsregler) und SP-W Ext (externer
Sollwert Hauptregler) werden durch Driicken der Funktions-Taste IND in die SP-
W-Anzeige (2) geholt.
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Bild59 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart “Hand”
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Kontroll- und Einstelimdglichkeiten Betriebsart “Automatik”
Fall |
Nach dem Umschalten mit der Betriebsartentaste (8) auf “Automatik” wird die

Begrenzungsregelung gestartet, wobei zun&chst der Hauptregler aktiv ist. Die
Fronttafel zeigt folgendes Bild (Bild 60):

Anzeige PV-X (1) Istwert x des Hauptreglers

Anzeige SP-W (2) Sollwert w des Hauptreglers

LED SP-W 1 (3) Grin

LED SP-W 1 (7) Grin

LED Kreis (9) Grin

Anzeige OUT-Y (14) Stellwert des Hauptreglers

Anzeige xw (19) Regelabweichung des Hauptreglers

In dieser Betriebsart kdnnen die Sollwerte des Hauptreglers und der Soliwert des
Begrenzungsreglers veréndert werden. Die Anderung erfolgt mit Hilfe der Funk-
tions-Tasten 5.

Zur Anwabhl des Begrenzungsregler-SolIwertes in SP-W 2 (3) bzw. des externen
Hauptregler-Sollwertes in SP-W Ext (3) wird die IND-Taste (4) gedrickt.
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Bild60 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart “Automatik I”
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Fali i

Tritt der Begrenzungsfall ein, (ibernimmt der Begrenzungsregler die Regelung.
Befindet sich der Begrenzungsregler im Eingriff, blinkt die LED SP-W 2 (7).
Die Anzeigen in Bild 61 werden wie folgt umgeschaltet:

Anzeige PV-X (1) Istwert x2 des Begrenzungsreglers

Anzeige SP-W (2) Sollwert w2 des Begrenzungsreglers

LED SP-W 2 (3) Grin

LED SP-W 2 (7) Blinkt (Grundsétzliches Signal fiir
“Begrenzungsregler im Eingriff")

LED Kreis (9) Grin

Anzeige QUT-Y (14) Steliwert des Begrenzungsreglers

Anzeige xw (19) Regelabweichung des Begrenzungsreglers

In dieser Betriebsart kénnen der Soliwert des Begrenzungsreglers und die
Soliwerte des Hauptreglers veriandert werden. Die Anderung erfolgt mit Hilfe der
Funktions-Tasten 5.

Zur Anwahl des internen Hauptregler-Soliwertes in SP-W 1 (3) bzw. des externen
Hauptregler-Sollwertes in SP-W Ext (3) wird die IND-Taste (4) gedriickt.

Wird wéhrend der Regelung auf Betriebsart “Hand” zur(ickgeschaltet, zeigt der
Prozefregier CM1 die Werte des gerade im Eingriff befindlichen Reglers an.
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Bild 61 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart “Automatik II
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4-6.

Funktion der Taster und Anzeigen bei Selbsteinstellung

Die Funktion “Selbsteinstellung” erleichtert das Anpassen der Reglerparameter
an den Regelkreis. Sie berechnet die Parameter eines Pl- oder PID-Reglers und
stellt diese zur Ubernahme bereit. Gestartet wird die Selbsteinstellung mit der
Taste TUNE in Betriebsart “Hand”, “Automatik” oder “Kaskade”.

Mit der Selbsteinstellung kénnen bei Festwert-/Folgeregelung der einzeine Regler
und bei Kaskade der Fihrungsregler (Hauptregler) und Folgeregler (Kaskaden-
regler) und bei Begrenzungsregelung der Haupt- und Begrenzungsregler optimiert
werden.
Bei der Handhabung ist folgendes zu beachten:
1. Die Funktion “Selbsteinstellung” ist nur wirksam, wenn sie konfiguriert
wurde (Konfigurations-Tabelle Funktion 01/5.1 bzw. 01/5.1 und
02/6.1).

2. Die Funktion "Selbsteinstellung” bedingt die Voreinstellung regelspezifi-
scher Parameter (Parameter-Tabelle Parameter 80/81 bzw. 84/85).

Voreinzustellen sind: Abtastzeit und StorgréBe
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Die Funktionen im Uberblick (Bild 62):

q

9

11

14

19

20

21

Vierstellige 7-Segmentanzeige PV-X
Zeigt den aktuellen Istwert an.

Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W
Zeigt die errrechneten Werte der Parameter K_, K. und T~ an.

Diese werden durch die Kennungen P, | und de OuT-Y ?14) angezeigt
und durch Dricken der IND-Taste aufgerufen.

LEDs SP-W1, SP-W2 SP-W3 und EXT
Leuchten entsprechend des wirksamen Soliwertes
Funktions-Taste IND

Mit IND kdnnen die Werte der errechneten Parameter in SP-W (2) nach-
einander zur Anzeige gebracht werden

Funktions-Tasten Parameter-Einstellung
Die in SP-W (2) angezeigten Parameterwerte kénnen mit der oberen

Pteiltaste vergréBert, mit der unteren verkieinert werden

Ds SP-W1, SP-W2 SP-W3 und EXT
Leuchten entsprechend des wirksamen Sollwertes

LEDs Hand- und Kreissymbol
Leuchten entsprechend der eingestellten Betriebsart “Hand” oder “Auto-
matik”

Funktions-Taste ENTER
Mit Druck auf die ENTER-Taste werden die errechneten Werte fir P,| und
d gleichzeitig abgespeichert und vom Regler ibernommen.

Zweistellige 7-Segmentanzeige OUT-Y

Zeigt zur Kennung der berechneten Parameter die Buchstaben P, | oder d
an

Regelabweichungsanzeige xw
Zeigt wahrend der Bearbeitung die Regelabweichung an und stellt nach

Berechnung der PI(D) Parameter die zu erwartende Ubergangsfunktion
des geschlossenen Regelkreises dar

LEDT

Leuchtet, wenn "Selbsteinstellung” konfiguriert ist und die TUNE-Taste
gedruckt wird; blinkt, wenn die Parameter berechnet sind und zur Uber-
nahme bereitstehen

Eunktions-Taste TUNE

Mit TUNE wird die Selbstermittiung der Regelparameter gestartet oder
abgebrochen
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Bild62 Anzeige- und Bedienelemente Betriebsart "Selbsteinstellung”
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Besonderheiten beim 3-Punkt-Schrittbetrieb

Der 3-Punkt-Schrittausgang kann mit interner oder externer Riickfiihrung bei allen
Reglerarten eingesetzt werden.

Die Stellfunktion wird in OUT-Y (14) angezeigt.

Der Ausgang laBt sich in Stellung “Hand” mit der rechten oder linken Pfeiltaste
(15) kontinuierlich hoch- oder runterfahren. Zur Kennung des steigenden oder
fallenden Ausgangssignals erscheinen bei interner Riickfiihrung grafische Sym-
bole, bei externer Rickfiihrung Punkte.

Interne Rickfiihrung

Stellung Hand und Automatik (09/X.13 nicht konfiguriert)

r— Andern Schrittausgang -

&
Ruhestellung

Bild 63  3-Punkt-Schrittausgang interne Rickfihrung

QD)

ouT-Y ouT-Y

in Stellung "Auf": Symbol rechts in Stellung "Zu": Symbol links



Externe Riickflihrung

Steliung Hand und Automatik

Andern Schrittausgang —
o) i)
®

Ruhestellung

Bild64  3-Punkt-Schrittausgang externe Rickfihrung

in Ruhesteliung: Zahl zwischen 0 und hO (100)
(09/X.13 muB konfiguriert sein)

ouT-Y OuT-Y
in Stellung "Auf"; Punkt rechts in Stellung "Zu": Punkt links
Ausgang aktiv Ausgang aktiv
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Einstellbeispiele

Die folgenden Beispiele dienen der Ubung und sollen helfen, mitdem ProzeBregler
CM 1 schnell vertraut zu werden.

Allen Beispielen liegt die Werkseinsteliung und der KurzschluB zwischen Analog-
Eingang (AE 1) und Analog-Ausgang (AA) zugrunde.

Beispiel 1: Anderung des Sollwertes

Beispiel 1 zeigt den ProzeBregler CM 1 als Festwertregler im Automatik-Betrieb.
Angezeigt werden:

Istwert PV-X = 50.00
Sollwert SP-W 1 = 50.00
Stellwert OUT-Y = 50

" Regelabweichung xw = 0

Der angezeigte Sollwert kann mit der oberen Pfeiltaste (5) nach gréBeren und mit
der unteren (5) nach kleineren Werten hin verstellt werden: bei kurzem Druck um
eine Einheit, bei Dauerdruck durchlaufend.

Der neue Wertist sofortwirksam und wird nach 1 Minute in den Konfigurationsspei-
cher iibernommen. Entsprechend der Soliwertdnderung dndern sich Istwert und
Stellwert (nur in Betriebsart "Automatik™).

Wurden weitere Sollwerte konfiguriert, lassen sich durch Driicken der IND-Taste
{4) auch die Sollwertplatze SP-W 2 (3) und SP-W 3 (3) anwihlen, so daB
zusétzliche Sollwerte mit Hilfe der Pfeiltasten (5) eingestellt oder verandert werden
kénnen. .

Wirksam ist aber immer nur der Sollwert, der mit der SP-W-Taste (6) ange-
wahlt und von der zugehérigen LED angezeigt wird!

Auch der Sollwert EXT (7) kann nur angewdhit werden, wenn die entsprechende
Funktion konfiguriert wurde (Konfigurations-Tabelle Funktion 05/1.4...7 Festwert-
/ Folgeregelung).

Ob alle Sollwertplétze belegt sind und welche Werte sie haben, zeigt der Druck auf
die Funktions-Taste IND.
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Bildes Beispiel 1 *Anderung des Sollwertes”
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Beispiel 2: Stellwert verandern

Um den Stellwert verdndern zu kénnen, ist zunéchst die Funktions-Taste Be-
triebsart (8) zu betétigen und auf Handbetrieb umzuschalten. Den neuen Zustand
zeigt die LED Handsymbol (9) an.

Jetzt kann eingestellt werden: mit der rechten Pfeiitaste (15) nach oben bis h9
=109 %, mit der linken Pfeiltaste (15) nach unten bis - 9 = - 9 %.

Wird zum Beispiel mit der linken Pteiltaste auf Null geregelt, zeigen sowohl die
OUT-Y- (14) und die PV-X-Anzeige (1) den Wert 0. AuBerdem leuchten die roten
Balken in der unteren Hélfte der xw-Anzeige (19). Umgekehrt - Stellwert aut 100
- ist in der OUT-Y-Anzeige (14) “h0” und in der PV-X-Anzeige (1) “99.99"
abzulesen. Die Regelabweichungs-Anzeige (19) leuchtet dann in der oberen
Halfte.

Die Anderung des Stellwertes kann in unterschiedlichen Geschwindigkeiten
erfolgen:

Kurzer Druck: Die Anderung erfolgtin nichtsichtbaren Schritten (0.1%)
und wird erst angezeigt nach Addition und Erreichen
einer Prozentgrenze

Laéngerer Druck: Nach etwa 1 Sek. beginnt automatischer Durchlauf,
zunéchst in 1% Schritten, nach 5 Schritten und Errei-
chen der nachsten durch 5 teilbaren Zahl in 5% Schrit-
ten; Gesamtdurchlauf etwa 15 Sek.
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103



104

Beispiel 3: Alarm x max

Das Beispiel zeigt eine Grenzwertliberschreitung (h), die bei x = 60.00 Alarm
ausgelést hat (Grenzwerte sind anlagenabhéngig und vom Anwender entspre-
chend zu konfigurieren; sie werden vom Werk aus auf Maximal- bzw. Minimalwerte
gesetzt).

in der PV-X-Anzeige (1) blinkt der Istwert, in der SP-W-Anzeige (2) steht der
Alarm-Typ. Im gleichen Rhythmus wie der Grenzwert blinkt auch die LED A'(10).

Wird der Alarm mit der ENTER-Taste (11) bestétigt, héren PV-X-Anzeige (1) und
LED A (10) auf zu blinken und der Sollwert erscheint wieder in der SP-W-Anzeige
(2). Die LED A (10) erlischt, wenn der Grenzwert unterschritten wird und kein
weiterer Alarm ansteht.

Alle quittierten Alarme kénnen durch 3 Sekunden langes Driicken der ENTER-
Taste (11) erneut zur Anzeige gebracht werden. Voraussetzung: die Alarme
mussen noch vorhanden sein.

(Die Alarmanzeige in SP-W kann per Konfiguration (14/3.2) unterdriickt werden.

Die Grenzwertmeldungwird , solange der Alarm ansteht, durch Dauerleuchten der
LED A angezeigt.)



blinkt f%

P-W
leuchtet

leuchtet —-01 01 03 O

leuchtet
_ sp- '

leuchien

—
<
-
m™m

®@ @é}@@ @

SP-w
leuchtet
DI
o
REM p
blinkt
Alarm-
CONF] » Bestatigung
5 m
J
ouT-Y

Bild 67 Beispiel 3 "Alarm x max"

105



106

Beispiel 4: Selbsteinstellung

Nach dem Betétigen der TUNE-Taste (21) leuchtet die LED T (20) auf und zeigt
an, daB die Streckenidentifikation begonnen hat.

Wird in Stellung “Hand" gestartet, dndert sich die Anzeige OUT-Y (14) entspre-
chend der vorgegebenen StdrgréBe (Parameter 81), wird in “Automatik” gestartet,
die Anzeige SP-W (2).

Sobald die Strecke identifiziert und die Berechnung der Parameter abgeschlossen
ist, blinkt die LED T (20).

In der SP-W-Anzeige (2) steht nun ein der Berechnung entsprechender Parame-
terwert. Gleichzeitig wird in der OUT-Y-Anzeige (14) kenntlich gemacht, daB es
sich um den P-Parameter handelt.

Wie die anderen Parametern berechnet wurden, zeigt ein Druck auf die IND-Taste

(4).

Zundchst wird “I” in die SP-W-Anzeige (2) geholt und dann “d”. Ein Wert fir “d”
wird allerdings nur angezeigt, wenn “D" konfiguriert wurde (Funktion 01/2.1 oder
2). Ansonsten erscheint viermal die Null.

Die P! (D) Parameter kdnnen mit den Pfeiltasten (5) noch nachgestelit werden. Die
Anderung 1468t sich an der Ubergangstunktion in der Regelabweichungsanzeige
ablesen.

Zum AbschluB wird entweder ENTER (11) gedriickt, um die Parameter zu
Ubernehmen und den Vorgang zu beenden, oder die TUNE-Taste (21) betétigt, um
die Selbsteinstellung abzubrechen. In beiden Féllen erlischt die LED T (20), und
es erscheinen die aktuellen Werte in der SP-W- (2) und OUT-Y-Anzeige (14).
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Bild68 Beispiel 4 "Selbsteinsteliung"
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Beispiel 5: Umschaiten auf Parameterebene 1

Nach Betétigen der Taste CONF (12) leuchtet die LED 1 (13) aufund zeigt an, daB
die Parameterebene 1 gewéhit wurde.

Sind keine Parameter fiir diese Ebene freigegeben, erscheinen in der OUT-Y-
Anzeige (14) ein “no” und in der SP-W-Anzeige (2) “4 Querstriche”. Der Istwert
bleibt wie gehabt, ebenso die xw- (19) und die SP-W-LED-(3) Anzeige. Durch
dreimaliges Dricken der CONF-Taste (12) gelangt man in die Bedienebene
2urtick.

Wurden Parameter fir diese Ebene freigegeben, springt die OUT-Y-Anzeige (14)
auf die erste freigegebene Parameter-Nummer und in der SP-W-Anzeige er-
scheint der Parameter Wert. Es kann mit dem Einstellen der Parameter begonnen
werden.
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Bild 69 Beispiel 5 "Umschalten auf Parameterebene 1"
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PARAMETRIERUNG

Parameterebene

Die Parameterebene ermdglicht das Anpassen an die Streckendaten im laufen-
den ProzeB (on line-Betrieb). Sie wurde wegen der Méglichkeit, mit und chne
PaBwortschutz arbeiten zu kénnen, in zwei Ebenen aufgeteilt.

In der Parameterebene 1 lassen sich vom Bediener nur die Parameter einstellen,
die per Konfiguration freigegeben wurden. Sind keine Parameter freigegeben, das
heiBt, erscheint in der OUT-Y-Anzeige (14) “no”, ist in die Parameterebene 2
durch nochmaliges Driicken der CONF-Taste (12) zu gehen. Besteht Zugriffssper-
re, ist entweder ein PaBwort einzugeben oder die Zugriffssperre iiber Digital-
Eingang aufzuheben (siehe Einstellbeispiele 5-2.).

In der Parameterebene 2 kénnen einschlieBlich des PaBwortes alle in der
Parametertabelle aufgetiihrten Parameter angewahit und in ihren Werten veran-
dert werden,

Zu den in der Parametertabelie zusammengefaBiten Parametern gehbren:

- alle PID-Parameter

- Digitaler TiefpaB

- Linearisierung

- Anzeigebereiche PV-X- und SP-W-Anzeige

- Rampen- und Begrenzungsfunktionen fiir Fiihrungs- und SteligréBe
- Grenzwerte PID1/PID2

- Sicherheitswerte SteligréBe

- Signalanpassung

- StérgréBenparameter

- 3-Punkt-Schrittausgang

- Parameter flr Verhditnis- und Verschiebungseinsteliung
- Druck- und Temperaturkompensation

- Eingabe der MeBstellennummern (TAG) und des PaBwortes
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5-1.1 Funktionen der Taster und Anzeigen

Die zur Einstellung und Kontrolle notwendigen Anzeige- und Bedienelemente der
Parameterebene (PE): V

1 Vierstellige 7-Segmentanzeige PV-X

Zeigt den aktuellen Istwert x an

2 Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W

In der Parameterebene 1 werden bei Freigabe die Parameter, bei
Nichtfreigabe 4 Querstriche angezeigt; in PE 2 erscheint die Aufforde-
rung “PASS” und nach PaBwort-Eingabe der erste Parameter.

3 LEDs SP-W1, SP-W2, SP-W3 und EXT

Leuchten-entsprechend der ausgewéhiten Sollwert-Anzeige

4 Funktionstaste IND
Hiermit werden von rechts nach links die einzelnen Stellen zur Ziffernein-
gabe bei PaBwort und Parameterwerten angewéhit und durch Blinken
kenntlich gemacht; auch der Dezimalpunkt kann mit IND gesetzt werden.

5§  Funktionstasten Zifferneingabe
Dienen der schrittweisen oder fortiaufenden Zifferneingabe (0 bis 9, Mi-
nuszeichen) bei PaBwort und Parameter.

7  LEDs SP-W1, SP-W2, SP-W3 und EXT

Zeigen an, welcher der vier méglichen Sollwerte wirksam ist

9 LEDs Hand- Kreis- und Kaskadensymbol

Zeigen an, weiche Betriebsart vorliegt

11 Funktionstaste ENTER
Wird zum AbschluB der Zifferneingabe gedriickt

12 Funktionstaste CONF
Dient der Umschaltung von Parameterebene 1 in Ebene 2 und weiter in
die Konfigurationsebene

13 Ds 3
Zeigen an, welche Ebene eingeschaltet ist

14 Zweistellige 7-Segmentanzeige OUT-Y

. Zeigt die jeweils ausgewdhite Parameter-Nummer an

15 Eunktionstasten Anwahl Parameter-Nummer

Betétigen der rechten Pfeiitaste wahlit den nachsthéheren Parameter,
Betétigen der linken den nichstniedrigen; bei Dauerdruck wird automa-
tisch durchgebléttert

19 Regelabweichungsanzeige xw
Zeigt die aktuelle Regelabweichung an
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Bild 70  Anzeige- und Bedienelemente Parameterebene
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5-2.1
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Parametrierbeispiele

Grundlage der Parametereinstellung ist die Parametertabelle. Diese gibt Auskunft
lber die Parameterarten und die dazugehdrigen Nummern, die Einstellbereiche
und die Werkseinstellung.

Wie man beim Parametrieren der Reihe nach vorgeht, zeigen die folgenden
Beispiele.

Beispiel 1: Umschalten auf Parameterebene 2

Nach zweimaligem Driicken der Funktionstaste CONF (12) erscheint das Wort
PASS mit blinkendem S am Ende in der SP-W-Anzeige (2), vorausgesetzt, die
Parameterebene 2 ist bereits durch PaBwort geschiitzt. Andernfalls erscheint die
Code-Nummer der Programmausgabe (siehe Parametertabelle).

Erscheint PASS, ist der Zugriff auf die Parameter erst nach Eingabe des PaBwor-
tes méglich.

Das PaBwort zur Aufhebung der PaBwortsperre wird wie bei der PaBwortdefinition
mit Hilfe der Funktionstasten Zifferneingabe (5) und IND (4) eingestellt.

Mit der Zitferneingabe (5) I&Bt sich die blinkende Stelle in der SP-W-Anzeige (2)
zwischen 0 und 9 verdndern, mit IND (4) das Blinken von Stelle zu Stelle schieben.
Bei Eingabe der Ziffern werden die Buchstaben des Wortes “PASS” automatisch
Uberschrieben.

Das eingegebene PaBwort muB mit ENTER (11) bestétigt werden. Bei Eingabe
eines falschen PafBwortes schaltet der ProzeBregler in die Bedienebene zurtick.
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Bild71 Beispiel 1 Umschalten auf Parameterebene 2
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5-2.2
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Beisplel 2: Parameter anwahlen und einstellen

Waurde das richtige PaBwort eingegeben und mit ENTER (11) bestatigt, ist an der
SP-W-Anzeige (2) die Code-Nummer der Programmausgabe (Software-Revision)
und an der OUT-Y-Anzeige (14) “00” abzulesen.

Jetzt kdénnen die Parameter-Nummern aufgerufen werden.

Nach Driicken der rechten Pfeiltaste (15) zeigt OUT-Y (14) mit “01" die erste
Parameter-Nummer an und SP-W (2) den Wert “1.00" (Werkseinstellung).

Wird weiter gedriickt (15), erscheintin der OUT-Y-Anzeige (14) diejeweils ndchste
Parameter-Nummer und in der SP-W-Anzeige (2) ein der Werkseinstellung
entsprechender Zahlenwert,

Die Anderung des jeweils angezeigten Parameterwertes geschieht mit Hilfe der
Funktionstasten Zifferneingabe (5). Die obere Pfeiltaste z&hlt an blinkender Stelle
aufwdrts, die untere abwarts.

Mit IND wird eine Stelle nach der anderen zum Blinken gebracht, eingestelit und
anschlieBend Uber ENTER bestitigt.
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Bild72 Beispiel2 Parameter anwahlen
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Parametertabelle

Parameterséitze

Nummer Parameter

01..06 Parameter PID 1 (FUhrungs- bzw. Hauptregler)
08 ..12 Parameter PID 2 (Kaskaden-/Begrenzungsregler)
14 ... 16 3-Punkt-Schrittausgang

18...19 StdrgréBenparameter (Kvs,T,)

20...27 Signalanpassung der Analog-Eingéinge

30...33 Anzeigebereich fir x und w

35..42 Grenzwerteinsteliungen

45 ... 48 Rampe und Begrenzung FiihrungsgréBe PID 1
49 ...52 Rampe und Begrenzung FiihrungsgréBe PID 2
54 ...59 Y-Haltezeit, Rampe, Begrenzung und Sicherheitswerte
60...65 Verhéitnis- und Verschiebungseinstellung

66 ... 69 Digitaler TiefpaB

70...78 Linearisierung

80 ... 81 Selbsteinstellung PID 1

84..85 Selbsteinstellung PID 2

90..95 Druck- und Temperaturkompensation

98...99 MeBstellen-Nummer-Eingabe

hO PaBwort



Einstellbereich Werks- | Ein Auf- Betriebs-
Nr. | Parameter einstel- | heit lsung einstel-
min. max. lung lung
00 | Software-Revision 003x
Parameter PID 1 (FUhrungs- bzw. Hauptregler)
01| Verstarkung Kp 0.01 99.99 1.00 - 0.01
02 | Integrierbeiwert Ki 0.00 9999 {10.00 |1/min 0.001
03| Vorhaltiberhdhung Kv | 0.01 99.99 4.00 - 0.01
04| Differenzierzeit TD 0.00 99.99 0.00 min 0.01
05| Arbeitspunkt AP bei 0.01 99.99 |50.00 % 0.01
P-, PD-Regler
06 | SCAN-Time 0.050 99.99 ]0.050 sek 0.01
Parameter PID 2 (Kaskaden-/Begrenzungsregler)
08! Verstdrkung Kp 0.01 99.99 1.00 - | 001
09 | integrierbeiwert Ki 0.00 9989 [10.00 |1/min 0.001
10| Vorhaltiberhéhung Kv | 0.01 99.99 4.00 - 0.01
11| Differenzierzeit TD 0.00 99.99 0.00 min 0.01
12| Arbeitspunkt AP bei 0.01 99.99 | 50.00 % 0.01
P-, PD-Regler
Parameter 3-Punkt-Schrittausgang
14| Motorstelizeit 1.00 1000 | 60.00 sek 0.001
15| Mind. Impulslange 0.00 1.00 0.10 sek 0.01
16 | Mind. Pausenldnge 0.00 1.00 0.10 sek 0.01
StorgroBenparameter
18 | Vorhaltiberhéhung Kvs | 0.01 99.99 1.00 - 0.01
19| Differenzierzeit TDs 0.01 99.99 0.01 min 0.01
Signalanpassung Analog-Einginge
20| AE 1 - Bereichsanfang| 0.00 80.00 | 00.00 % 0.01 %
217 AE 1- Bereichsende |20.00 99.99 | 99.99 % 0.01 %
22 | AE 2 - Bereichsanfang| 0.00 80.00 | 00.00 % 0.01 %
23| AE 2 - Bereichsende |20.00 99.99 | 99.99 % 0.01 %
24| AE 3 - Bereichsanfang| 0.00 80.00 | 00.00 % 0.01 %
25| AE 3 - Bereichsende {20.00 99.89 1 99.99 % 0.01 %
26| AE 4 - Bereichsanfang| 0.00 80.00 | 00.00 % 0.01%
27| AE 4 - Bereichsende |20.00 99.99 | 99.99 % 0.01%
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Einstelibereich Werks- | Ein Aut- Betriebs-
Nr.| Parameter einstel- | heit 16sung einstel-
min. max. lung lung

00 | Software-Revision 003x

Anzeigebereiche
30| x-u. w-Anzeige min -999 9999 0.0 EU |0.001
31| x-u. w-Anzeige max -999 9999 |99.99 EU ]0.001
32| x2-u. w2-Anzeige min | -999 9999 0.0 EU 10.001
33| x2- u. w2-Anzeige max | -999 9999 | 99.99 EU {0.001

Grenzwerte
35| x min-min | x2min | -999 9999 -999 EU ]0.001
36| x min X min -999 9998 | -999 EU 10.001
37| x max X max -899 9999 9999 EU 0.001
38| x max-max |{x2 max | -999 9999 9999 EU }0.001
39| xw min-min | xw2 min {0.000 9999 9999 EU }0.001
40 | xw min xw min |[0.000 9999 9999 EU |0.001
41| xw max xw max |0.000 9999 | 9999 EU |0.001
42 | xw max-max | xw2 maxi 0.000 9999 9999 EU 0.001

FiahrungsgroBe PID 1 (Fiihrungs- bzw. Hauptregler)
45 | Rampe steigend 0.00 9999 9999 | EU's/sek|0.001
46 | Rampe fallend 0.00 9999 9999 |EU's/sek|{0.001
47 | Begrenzung min -999 9999 -999 EU |0.001
48§ Begrenzung max -999 9998 | 9999 EU {0.001

FihrungsgroBe PID 2 (Kaskaden-/Begrenzungsregler)
49! Rampe steigend 0.00 9999 9999 |EU's/sek|0.001
50| Rampe fallend 0.00 9999 9999 |EU's/sek{0.001
51| Begrenzung min -999 9999 -999 EU |0.001
52| Begrenzung max -999 9998 9999 EU |0.001

StellgroBe
53| Y-Haltezeit 0.01 99.99 0.50 sek 0.01
54 | Rampe steigend 0.000 9999 9999 %/sek |0.001
85| Rampe fallend 0.000 9999 9999 %/sek |0.001
56 | Begrenzung min -9.0 109.0 -9.0 % 0.1
57 | Begrenzung max -9.0 108.0 |108.0 % 0.1
581 Sicherheitswert S1 -9.0 109.0 50.0 % 0.1
59| Sicherheitswert S2 -9.0 109.0 50.0 % 0.1
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) Einstellbereich Werks- | Ein Aut- Betriebs-
Nr. Parameter einstel- | heit I6sung einstel-
min. max. lung iung
00 | Software-Revision 003x
Verhditniseinstellung
60| Verh. Einstellung min | 0.01 99.99 0.10 - 0.01
(Ratio) bei AE =0 %
61{ Verh. Einstellung max | 0.01 99.99 1.00 0.01
(Ratio) bei AE=100%
62| Verh. Anzeige min 0.001 9999 |0.100 - 0.001
63| Verh. Anzeige max 0.001 9999 |1.000 - 0.001
64| Verschiebung-Einstg. | -999 9999 {0.000 EU 0.001
min (Bias) AE=0 %
85| Verschiebung-Einstg. | -999 9989 9999 EU 0.001
max (Bias) AE=100 %
Digitaler Tiefpafl
66| Eingang AE 1 000 |[99.99 | 000 | sek 0.01
67 | Eingang AE 2 0.00 99.99 0.00 sek 0.01
68| Eingang AE3 0.00 99.99 0.00 sek 0.01
69| Eingang AE 4 0.00 99.99 0.00 sek 0.01
Linearisierung
70| Eingang 10 % 0.000 0.999 | 0.100 % 0.001
71| Eingang 20 % 0.000 0.999 | 0.200 % 0.001
72| Eingang 30 % 0.000 0.999 | 0.300 % 0.001
73} Eingang 40 % 0.000 0.999 | 0.400 % 0.001
74| Eingang 50 % 0.000 0.998 | 0.500 % 0.001
75| Eingang 60 % 0.000 0.999 | 0.600 % 0.001
76| Eingang 70 % 0.000 0.999 | 0.700 % 0.001
77| Eingang 80 % 0.000° | 0.999 | 0.800 % 0.001
78 | Eingang 90 % 0.000 0.999 | 0.900 % 0.001
Selbsteinstellung PID 1 (Fihrungs- bzw. Hauptregler)
80| Abtastzeit Identifikation | 0.05 99.99 1.00 sek 0.01
81| Storgrofe 0.00 99.99 5.00 % 0.01
Selbsteinstellung PID 2 ((Kaskaden-/Begrenzungsregler)
84| Abtastzeit Identifikation | 0.05 99.99 1.00 sek 0.01
88| StorgroBe 0.00 99.99 5.00 % 0.01
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Einstellbereich Werks- | Ein Aut- Betriebs-
Nr. | Parameter einstel- | heit lésung einstel-
min. max. lung lung
00 | Software-Revision 003x
Druck- und Temperaturkompensation
90 | Berechnungstemp. -999 9999 0.00 EU 0.001
91| Berechnungsdruck 0.000 9999 0.00 EU 0.001
92 | Skalierung Tempera- | -999 9999 0.00 EU 0.001
turkompensation 0%
93| Skalierung Tempera- | -999 9999 0.00 EU 0.001
turkompensation 100%
94 | Skalierung Druck- -999 9999 0.00 EU 0.001
kompenstion 0%
95 [ Skalierung Druck- -999 9999 0.00 EU 0.001
kompensation 100%
MeBstellen-Nummer-Eingabe (TAG) (nur im Systemverbund)
98 | Kenn-Buchstaben - -
99| Kenn-Nummer 0 9999 0] -
PaBwort
h0| PaBworteingabe 0000 9898 | 0000 - 1
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KONFIGURATION

Konfigurationsebene

Umin die Konfigurationsebene zu gelangen, wird dreimal CONF (12) gedriickt und
abschlieBend mit ENTER bestétigt. Eine PaBworteingabe ist nur erforderlich,
wenn PaBwortschutz besteht.
Inder Konfigurationsebene wird die Struktur des Reglers, das heiBt die Art und der
Umfang der Funktion, festgelegt (konfiguriert). Die Konfiguration erfolgt grund-
sétzlich “off line”, das heift bei abgeschalteten Funktionen und festgehaltenem
Analog-Ausgang. Es kénnen alle in der Konfigurationstabelle aufgefiihrten Bau-
steine angewdhlt und entsprechend eingetragen werden.
Jeder ProzeBregler CM 1 besitzt von Haus aus eine Basis-Konfiguration. Diese
beinhaltet eine vorgegebene Reglerstruktur, die Zuordnung von Ein- und Ausgan-
gen sowie Signalaufbereitung und Parameterireigabe (siehe Werkseinstellung
Konfigurationstabelle).
Das Konfigurieren erfolgt in 4 Schritten:

1.Wahl eines Funktionsbausteines

2. Auswah! einer Frage

3. Beantwortung dieser Frage

4.Speicherung mit ENTER

Konfiguriert werden kénnen:
- Reglerfunktionen PID 1 und PID 2, Selbsteinstellung (Baustein 01/02)

- Verhalten bei Hand/Automatik/Kaskade-Umschaltung und Wiederanlaut
nach Netzausfall (Baustein 03) .

- GréBe des Ausgangssignals, Laufrichtung der StellgréBenanzeige, Stel!-
gréBenbegrenzung und Riickfihrung bei 3-Punkt-Schritt (Baustein 04)

- Reglerart (Festwert/FoIgeNerhéltnis) und FihrungsgréBenvorgabe,
Druck- und Temperaturkompensation (Baustein 05)

- Festlegung Front-/Fernbedienung (Baustein 06)

- StérgréBenaufschaltung (Baustein 07)

- Radizierung und Linearisierung der Analog-Eingénge (Baustein 08)

13N
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Ankopplung (Zuordnung) der Analog-Eingénge (Baustein 08)

Umschaltfunktionen tber Digital-Eing4nge, Wirksinn der Digital-Einginge
(Baustein 10)

Alarmzuordnung und Wirksinn Digital-Ausgénge, Relais-Abschaltfunktion
(Baustein 11)

Parameterfreigabe fir Parameterebene 1 (Baustein 12)

Festlegung des Anzeigebereichs der Regelabweichungsanzeige xw (Bau-
stein 13)

Wiederholrate der Digitalanzeigen PV-X, SP-W und OUT-Y, Dezimal-
punkt-Variation und Léschméglichkeiten der Alarmanzeige (Baustein 14)

Kommunikation mit PC und ProzeBleitsystem (Baustein 15)
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6-1.1  Funktionen der Taster und Anzeigen

Nach Umschalten in die Konfigurationsebene (LED 3 (13)) und Bestétigen mit der
ENTER-Taste schaltet das Gerat automatisch auf Handbetrieb (off line) und gibt
die zum Konfigurieren erforderlichen Bedien- und Anzeigeelemente frei:

2  Vierstellige 7-Segmentanzeige SP-W
Zeigt, durch einen Punkt getrennt, die Zahlen-Codes der Fragen und
Antworten an

3 LEDs SP-W1, SP-W2, SP-W3 und EXT
Leuchten entsprechend der zuletzt ausgewahliten Sollwert- Anzeige

4 Eunktionstaste IND

Wird zum Einstellen der Fragen (Ziffern links vom Punkt) betatigt

5 Funktionstasten Antwortmaglichkeiten

Mit diesen Tasten erfolgt die Auswahl der Antwortméglichkeiten innerhaib
der Frage (Ziffern rechts vom Punkt); mit der oberen Pfeiltaste aufwirts,
mit der unteren abwarts

7  LEDs SP-W1 SP-W2, SP-W3 und EXT

Leuchten entsprechend des vor dem Eintritt in die Konfigurationsebene
wirksamen Soliwertes

9  LEDs Hand- Kreis- und Kaskadensymbol
Nach Eintritt in die Konfigurationsebene (CONF-Taste) biinkt die LED
Hand, nach Freigabe (ENTER-Taste) leuchtet sie

11 Funktionstaste ENTER

Wird betétigt, um die Konfigurationsebene freizugeben und die Antwor-
teingabe abzuschlieBen

12 Eunktionstaste CONF
Dient der Umschaltung von der Parameterebene 2 in die Konfigurationse-
bene und zurlick in die Bedienebene

13 LEDs1.2.3
LED 3 blinkt nach Umschaltung in die Konfigurationsebene, leuchtet nach
Freigabe durch ENTER

14 Zweistellige 7-Segmentanzeige QUT-Y
Zeigt den jeweils ausgewdhiten Funktionsbaustein an

15 Funktionstasten ti u
Dienen der Auswahl der Funktionsbausteine; einmaliges Betétigen der
rechten Pfeiltaste wihit die néichsthéhere Baustein-Nummer, einmaliges
Betétigen der linken Pfeiltaste die néchstniedrigere; bei Dauerdruck wer-
den die Funktionsbausteine “durchgeblattert”
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Bild73  Anzeige- und Bedienelemente Konfigurationsebene
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6-2.
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Umschalten in die Konfigurationsebene

Nach dreimatigern Driicken der Funktionstaste CONF (12) eriéschen die Anzeigen
SP-W (2) und OUT-Y (14). Die CONF-LED 3 (13) und die Hand-LED {9) fangen
an zu blinken.

Wird mit ENTER (11) bestatigt, gehen die LEDs in Dauerleuchten tiber. In der
OUT-Y-Anzeige (14) erscheint die Nummer des ersten Funktionsbausteins und in
der SP-W-Anzeige die dazugehbrige Frage- und Antwortzahl (siehe auch Konfigu-
ration, “Funktionen der Taster und Anzeigen”).
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6-3.
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Konfigurationstabelle

Funktionsbausteine
Nummer

01
02
03

04
05
06
07
08
09
10
11
12
13
14

15

Funktion

Reglerfunktion PID 1
(Fihrungs- bzw. Hauptregler)

Reglerfunktion PID 2
(Kaskaden-/Begrenzungsregler)

SteligréBenumschaitung
(Hand/Automatik/Kaskade)

SteligréBenausgang und -anzeige (OUT-Y)
Wah! der Regelungsart und FlhrungsgréBe
Front-/Fernbedienung (Betriebsart)
StorgréBenaufschaltung
Signalaufbereitung Analog-Eingénge
Funktion der Analog-Eingénge

Funktion Digital-Eingénge

Funktion Digital-Ausgénge

Freigabe Parametrierung Ebene 1
Anzeigebereich fiir xw

Wiederholrate der Digitalanzeigen

(X, xw und y)
Kommunikation mit PC und ProzeBleitsystem



stein

Frage

Ant-
wort

Funktion

Werks-
einstel-
lung

Betriebs-
einstel-
lung

01

Reglerfunktion PID 1
(FUhrungsregler bei Kaskade})

A O-2O0O+0ON~20=20

Wirksinn normal : xw steigend -> y steigend
Wirksinn reversiert : xw steigend -> y fallend
ohne D-Anteil

D-Anteil von x

D-Anteil von xw

ohne I-Anteil

I-Anteil von xw

ohne Anfahrfunktion

mit Anfahrfunktion

ohne Selbsteinsteliung

mit Selbsteinstellung

02

Reglerfunktion PID 2
(Folgeregler bei Kaskade)

(5]

N o s

S OO0 0ON20O020WON=20O

nicht benutzt

als Kaskadenregler

als Begrenzungsregler MINIMUM-Auswah|
als Begrenzungsregler MAXIMUM-Auswahi
Wirksinn normal : xw steigend -> y steigend
Wirksinn reversiert : xw steigend -> y fallend
ohne D-Anteil

D-Anteil von x

D-Anteil von xw

ohne I-Anteil

I-Anteil von xw

ohne Anfahriunktion

mit Anfahrfunktion

ohne Selbsteinstellung

mit Selbsteinstellung

Grenzwerte werden nicht genutzt
Grenzwerte werden genutzt

O O O

03

StellgroBenumschaltung

nur Automatikbetrieb

Wiederanlauf mit letzter StellgroBe y
Hand/Automatik/Kaskade - Umschaltung von Hand
stoBfrei in beide Richtungen (Kaskade nur 02/1.1)
Wiederanlauf mit letzter SteligréBe y
Hand/Automatik/Kaskade

zusétzlich w-Nachflhrung bei Handbetrieb
Wiederanlauf mit letzter StellgréBe y
Hand/Automatik/Kaskade

jedoch beim Wiederanlauf

in Betriebsart Hand mit letzter SteligroBe y
Hand/Automatik/Kaskade

zusétzlich w-Nachflhrung bei Handbetrieb

jedoch beim Wiederanlauf

in Betriebsart Hand mit letzter StellgréBe y
DDC-Regelung (+ w-Nachflihrung bei DDC-Betrieb)
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Bau-
stein

Frage

Ant-

wort -

Funktion

Werks-
einstel-

lung

Betriebs-
einstel-
lung

04

StellgroBenausgang und -anzeige

Ausgang : 0...20 mA Anzeige : 0...100 %
Ausgang : 0...20 mA Anzeige : 100...0 %
Ausgang : 4...20 mA Anzeige : 0...100 %
Ausgang @ 4...20 mA Anzeige : 100...0 %
3 PS interne Rickfuhrung und Y an AA

3 P8 externe RiickfGhrung und Y an AA
3 PS interne Ruckfuhrung und X an AA

3 PS externe Rickfihrung und X an AA

DO {NDT RO ~O

StellgréBenbegrenzung nur im Automatik-Betrieb
StellgroBanbegrenzung bei allen Betriebsarten

05

Wahi d. Hegelungsart u. Fihrungsgréfenvorgabe SP-W

OGN WO

Festwertregelung mit SP-W1
Festwertregetung mit SP-W1 und 2
Festwertregelung mit SP-W1, 2 und 3
Folgeregelung ohne Umschaltung
Festwery/Folgeregelung mit SP-W1
Festweit/Folgeregelung mit SP-W1 und 2
Festwert/Folgeregelung mit SP-W1, 2 und 3
Festwert/Folgeregl. mit SP-W-Nachfihrung bei ‘Foige’
Festwert/\Verhaltnisregelung mit SP-W1
Festwert/Verhéltnisregelung mit SP-W1-Nach-
fahrung bei 'Verhaitnis’

0

keine Druckkompensation der Regelgrofe
Druckkompensation [PSIG)
Druckkompensation [BAR] absolut

RO iN=0O

keine Temperaturkompensation der RegelgroBe
Temperaturkompensation [FAHRENHEIT)
Termperaturkompensation [CELSIUS)

06

Front-/Fernbedienung (Betriebsart)

(AN -

LOCAL (Bedienung von Hand Uber Front-Panel)

DE (Bedienung Uber Digital-Eingange)

REMOTE (Bedienung Uber serielle Schnittstelle)
DE/REMOTE (Bedienung Uber ser. Schnittst, und DE)

)

REMOTE/DE-Abschaltung (DI/REM-Taste)

nicht erlaubt
erlaubt (von DE/REMOTE auf LOCAL und zurlick)
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Bau- | Frage | Ant- Werks- | Betriebs-
stein wort Funktion einstel- | einstel-
lung lung
07 StdrgréBenaufschaltung
1 0 | keine .0
1 | auf x, Wirksinn direkt
2 | auf x, Wirksinn invers
3 | auty, Wirksinn direkt
4 | aufy, Wirksinn invers
08 Signalaufbereitung Analog-Eingange
1 0 | Signalaufbereitung AE1 - keine 0
1 | Radizierung
2 | Linearisierung einstellbar mit Parameter Nr. 70 ... 78
2 0 | Signalaufbereitung AE2 - keine 0
1 | Radizierung
2 | Linearisierung einstelibar mit Parameter Nr. 70 ... 78
3 0 | Signalaufbereitung AE3 - keine 0
1 | Radizierung
2 | Linearisierung einstellbar mit Parameter Nr.70 ... 78
3 | Widerstandsthermom. Pt100 Bereich | (-50...150°C
4 | Widerstandsthermom. Pt100 Bereich 1l (-50...600°C)
5 | Thermoelement Typ J Bereich Il (0...1200 °C)
6 | Thermoelement Typ J Bereich | (0...400 °C)
7 | Thermoelement Typ E Bereich Il (0...1000 °C)
8 | Thermoelement Typ E Bereich | (0...250 °C)
9 | Thermoelement Typ K Bereich Il (0...1300 °C)
10 | Thermoelement Typ K Bereich | (0...600 °C)
11 | Thermoelement Typ L Bereich Il (0...900 °C)
12 | Thermoelement Typ L Bereich | (0...400 °C)
13 [ Thermoelement Typ U Bereich Il (0...600 °C)
14 | Thermoelement Typ U Bereich | (0...400 °C)
15| Thermoelement Typ R Bereich | (0...1700 °C)
16 | Thermoelement Typ S Bereich | (0...1700 °C)
17 | Thermoelement Typ T Bereich | (0...400 °C)
18 [ Thermoelement Typ B Bereich | (0...1800 °C)
18 | Widerstandsferngeber
4 0 | Signalaufbereitung Analog-Eingang AE 4 0
19 | Wie Antwort 0 ... 19 bei AE 3
5 Verhalten " bei Stérung des AE 3
0 | MeBwert =0 % {fur P1100, TC, Ferngeber) 0
1 | MeBwert = 100 %
6 Verhalten ” bei Stérung des AE 4 ,
' 0 | MeBwert =0 % (fir P1100, TC, Ferngeber) 0

MeBwert = 100 %
" Leitungsbruch Pt100, Thermoelementbruch
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Bau-
stein

Frage

Ant-
wort

Funktion

Waerks-
einstel-
lung

Betriabs-
einstel-
lung

09

Funktion der Analog-Eingénge

OONONHALWON—-O

Analog-Eingang AE 1

nicht belegt

Regelgréfe x

FlhrungsgréBe w ext

StorgroBe z

DDC-Eingang y ext

Begrenzung y min

Begrenzung y max
PID-Rickfuhrung, EXTERNAL RESET
Verhéltnis (Ratio}
Verschiebung(Bias)
Hilfs-RegeigroBe x’
Temperaturkompensation
Druckkompensation

Externe Riickfiihrung 3-Punkt-Schritt

Analog-Eingang AE 2

nicht belegt

RegelgroBe x

FuhrungsgréBe w ext

Storgréfie z

DDC-Eingang y ext

Begrenzung y min

Begrenzung y max
PID-RuckfGhrung, EXTERNAL RESET
Verhéltnis (Ratio}

Verschiebung (Bias)
Hilfs-RegelgroBe x'
Temperaturkompensation
Druckkompensation

Externe Ruckfiihrung 3-Punkt-Schritt

13

Analog-Eingang AE 3
nicht belegt
Wie Antwort 1 ... 13 bei AE 2

13

Analog-Eingang AE 4
nicht belegt
Wie Antwort 1 ... 13 bei AE 2
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Bau- | Frage | Ant- Funktion Werks- Betriebs-
stein wort einstel- | einstel-
lung lung
10 Funktion Digital-Eingange
1 0 | DE 1 - nicht belegt 0
1 | Umschaltung SP-W1 <-> SP-W2
2 | Umschaltung SP-W2 <-> SP-W3
3 | Umschaltung Festwert <-> Folge
oder Festwert <-> Verhiltnis
4 | Umschaltung Automatik <-> Hand
5 | Umschaitung Automatik <-> Kaskade
6 | Umschaltung Automatik <-> DDC
7 | Umschaltung auf Sicherheitswert YS-1
8 | Umschaltung auf Sicherheitswert YS-2
9 | Umschaltg. auf Sicherheitsw. YS-1 m. Verriegelung
10 | Umschaltg. auf Sicherheitsw. YS-2 m. Verriegelung
11 | Sollwertrampe AUS
12 | Umschaltung Reglerwirksinn PID 1
13 | Sperrung der Parametrierung und Konfiguration
14 | Umschaltung AE1 <-> AE2
15 | Umschaltung AE3 <-> AE4
16 | W-Verstellung freigegeben <-> verriegelt
17 | Y-Verstellung freigegeben <-> verriegelt
18 | ENTER fir Alarm-Quittierung
2 0 | DE 2 - nicht belegt 0
18 | Wie Antwort 1 ... 18 bei DE 1
3 0 | DE 3 - nicht belegt 0
18 | Wie Antwort 1 ... 18 bei DE 1
4 0 | DE 4 - nicht belegt 0
18 | Wie Antwort 1 ... 18 bei DE 1
5 0 | DE S - nicht belegt 0
18 | Wie Antwort 1 ... 18 bei DE 1
6 Wirksinn des Digital-Eingangs DE 1
0 |normal:extern0O(-40...+2V) =intern 0 0
extern1 (+ 4,2 ... + 40 V) = intern 1
1 |invers:extern0(-40..+2V) =intern 1
extern1 (+4,2...+40V) =intern 0
7 0 | Wirksinn des DigitaI-Ein%angs DE 2 0
1 | Wie Antwort 0 und 1 bei DE 1
8 0 | Wirksinn des Digital-Eingangs DE 3 0
1 | Wie Antwort O und 1 bei DE 1
9 0 | Wirksinn des Digital-Eingangs DE 4 0
1 | Wie Antwort O und 1 bei DE 1
10 | O | Wirksinn des Digital-Eingangs DE 5 0
1 | Wie Antwort O und 1 bei DE 1
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Bau-
stein

Frage

Ant-
wort

Funktion

Werks-
einste!-
lung

Betriebs-
einstel-
lung

11

Funktion Digital-Ausgénge

Grenzwert x min-min - keine Meldung
Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punki-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

Grenzwert x min - keine Meldung
Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schrity)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

Grenzwert x max - keine Meldung
Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

Grenzwert x max-max - keine Meldung
Digitai-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punki-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

Grenzwert xw min-min - keine Meldung
Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punid-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

Grenzwert xw min - keine Meldung
Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

Grenzwert xw max - keine Meldung
Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schrit)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

PWON2O| PONAO | DONLO ] LWON2O] DONL2AO ] DWN20] PWN2O | WO

Grenzwert xw max-max - keine Meldung

Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punia-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4
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Bau-
stein

Frage

Ant-
wort

Funktion

Werks-
einstel-

lung

Betriebs-
einstel-
lung

HPWON=O

Sammelalarm

keine Meldung

Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

10

- O

Wirksinn DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais erregt,
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais stromios,

11

- QO

Wirksinn DA 2 (nicht bei 3-Punkt-Schrity
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais erregt
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais stromlos

12

-0

Wirksinn DA 3
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais erregt
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais stromlos

13

Wirksinn DA 4
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais erregt
Wenn MeBwert > Grenzwert -> Relais stromlos

14

N-+O

Relaisabfall

bei Alarmende

Relaisabfall bei Quittierung

Relaisabfall bei Quittierung und Alarmende

15

HWN-2O

Keep-Alive, Selbsttest

keine Meldung

Digital-Ausgang DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schriti
Digital-Ausgang DA 2 (nicht bei 3-Punid-Schrit)
Digital-Ausgang DA 3

Digital-Ausgang DA 4

16

HWN1O

Aktivierung von DA’s nach Alarmquittierung
Keine Alarmmeldung an DA

Alarmmeldung an DA 1 (nicht bei 3-Punkt-Schritt)
Alarmmeldung an DA 2 (nicht bei 3-Punkt:Schritt)
Alarmmeldung an Digital-Ausgang DA 3
Alarmmeldung an Digital-Ausgang DA 4
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Bau- | Frage | At | Funktion Werks- | Betriebs-
slein worl einstel. einsiel-
lung lung
12 Freigabe fir zusétzliche Parametrierung Ebene 1
1 O | Parameter Nr. 00 ... 19 nein 0
1 ja
2 O | Parameter Nr. 20 ... 27 nein 0
1 ja
3 0 | Parameter Nr. 30 ... 42 nein 0
1 ja
4 0 | Parameter Nr. 45 ... 50 nein 0
1 ja
5 O | Parameter Nr. 83 ... 59 nein 0
1 ja
6 O | Parameter Nr. 60 ... 65 nein 0
1 ja
7 O | Parameter Nr. 66 ... 69 nein 0
1 ja
8 0 | Parameter Nr.70...78 nein 0
1 ja
9 O | Parameter Nr. 80 ... 99 nein 0
1 ja
13 Anzeigebereich fir xw
1 O |xw+/-5% 0
1 |xw+/-10%
2 |xw+/-20%
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Bau-
stein

Frage

Ant-
wort

Funktion

Werks-
einstel-
lung

Betriebs-
einstel-
lung

14

Wiederholrate der Digitalanzeigen fir x, xw und y

W20

0.1 Sekunde
0.5 Sekunden
1 Sekunde

5 Sekunden

AWON=LO

Anzeigeformat der Digitalanzeigen fiir x und w
Gleitpunktdarstellung

1.000 Dezimalpunkt hinter der 1. Stelle

10.00 Dezimalpunkt hinter der 2. Stelle

100.0 Dezimalpunkt hinter der 3. Stelle

1000. Dezimalpunkt hinter der 4. Stelle

N=2O

Loschen der Alarmanzeige

ohne Quittierung (bei Alarmende)
mit Quittierung

ohne Anzeige und ohne Quittierung

HON-+O

Anzeigeformat der Digitalanzeigen fir X2 und W2
Gleitpunktdarstellung

1.000 Dezimalpunkt hinter der 1.Stelle

10.00 Dezimalpunkt hinter der 2. Stelle

100.0 Dezimalpunkt hinter der 3. Stelle

1000. Dezimalpunkt hinter der 4. Stelle

- 0O

Anzeigeumschaltung SP-W1 .. SP-Ext
keine automatische Anzeige-Umschaltung
automatische Anzeige-Umschaltung
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Bau-
stein

Frage

Ant-
wort

Funktion

Werks-
einstel-
lung

Betriebs-
einstel-
lung

15

Kommunikationsankopplung

c -

Stationsnummer fir den Kommunikationsbetrieb
kein Kommunikationsbetrieb
Kommunikationsbetrieb unter Nummer 1

Kommunikationsbetrieb unter Nummer 31

WN = O

Baudrate der Schnittstelle
1200 Baud
2400 Baud
4800 Baud
9600 Baud

N=O

Paritat der Schnittstelle
keine Paritat

ungerade Paritét

gerade Paritat

Datenwortiange
Lange 7 Bit
Lénge 8 Bit

N0

Stopbits
1 Bit

1,5 Bit

2 Bit

<O

Schnittstelientyp
RS 232
RS 422
RS 485

Kommunikationsprotokoll
ASCII
RTU
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Fehlerliste

Fehlermeidung

E-01

E-03

E-04

E-10

Fehlerart

Funktion Selbsteinstel-
lung kann nicht instal-
liert werden.

Der geschlossene Re-
gelkrels ist instabil.

Es kann kein PID-Reg-
ler entworfen werden.

iber

Kommunikation |
Schnittstelle_gestort.

- Kommunikations-
ankopplung
fehlerhaft

Fehlerbeseitigung

Fehlermeldung mit ENTER-Taste
bestatigen.
Hersteller benachrichtigen.

Selbsteinstellung mit TUNE-Taste
abbrechen, Fehlermeldung mit
ENTER-Taste bestitigen, Abtast-
zeitldentifikation (1/6...1/12 Tes ver-
gréBern (Parameter 80/84), Stér-
gréBe (Parameter 81/85) erhéhen,
Selbsteinsteliung mit TUNE Taste
erneut starten. ‘

Selbsteinsteliung mit TUNE-Taste
abbrechen, Fehlermeldung mit
ENTER-Taste bestitigen, Abtast-
zeitldentifikation (1/6...1/12 Tes) ver-
gréBern (Parameter 80/84), Stér-
groBe (Parameter 81/85) erhéhen,
Selbsteinstellung mit TUNE-Taste
erneut starten.

Fehlermeldung mit ENTER-Taste
bestétigen, Konfiguration richtig stel-
len (Funktionsbaustein 15), zur
Ubernahme der neuen Konfigura-
tion CM 1 aus- und wieder einschal-
ten.

149



150

Fehlermeldung

E-10

E-20

E-31

Fehlerart

- Verbindungskabel defekt
oder falsch angeschios-
son

- Ubertragungstehler

Die vorgegebene Zykluszeit
war zu klein; der Regler hat
die Zykluszeit automatisch um
10 Millisekunden erhéht

Die Kalibrierung der Ana-
log-Eingdnge und/oder des
Analog-Ausganges ist feh-
lerhaft. CM 1 installiert die ent-
sprechenden Default-Werte

Die Parameter und/oder
Konfigurationsdaten im EE-
PROM sind gestdrt worden.

Fehlerbeseitigung

Fehlermeldung mit ENTER
bestétigen, AnschluB Gberpri-
fen und gegebenenfalls Kabel
erneuern.

Fehlermeldung mit ENTER be-
stétigen und Verbindungsauf-
bau erneut herstellen.

Fehlermeldung mit ENTER
bestéitigen

Neu kalibrieren oder Geréat an
Hersteller schicken.

Fehlermeldung mit ENTER-
Taste bestétigen, feststellen,
ob Daten verloren gegangen
sind. Parameter und Sollwer-
te neu eingeben.



Fehlermeldung
E-32

E-40

AE3

AE4

Fehlerart

Die Daten der letzten
Betriebsart und/oder
der letzten Sollwerte im
EEPROMsindverloren
gegangen; CM 1 initiali-
siert Betriebsart in
*Hand", Sollwerte auf
50% und erste Steligré-
Be auf 0%.

Die Parameter- und
Konfigurationsdaten
wurden auf Werksein-
stellung gesetzt.

Unzulissige Konfigu-
ration gewahit; zB: Kas-
kadenregler (Funktions-
baustein 0Z) und Fest-
wertregler mit 3 Soliwer-
ten (Funktionsbaustein
05)

Fahlerbruch bei Ther-
moelement oder Pt100
an Analog-Eingang AE
3; als MeBwert wird je
nach Konfiguration
(Funktion 08/5.X) 0 %
oder 100 % angenom-
men

Fahlerbruch bei Ther-
moelement oder Pt100
anAnalog-Eingang AE
4; als MeBwert wird je
nach Konfiguration
(Funktion 08/6.X) 0 %
oder 100 % angenom-
men

Fehlerbeseitigung

Fehlermeldung mit ENTER-Taste
bestétigen. Feststellen, welche Da-
ten verloren gegangen sind. Soll-
werte neu eingeben.

Fehlermeldung mit ENTER bestiti-
gen. Meldung erscheint nach
EPROM-Wechsel.

Gerat neu konfigurieren

Fehlermeldung mit ENTER-Taste
bestétigen, Konfiguration Gberprii-
fen und richtigstelien.

Fehlermeldung mit ENTER-Taste
bestétigen, Fihlerbruch beseitigen.

Fehlermeldung mit ENTER-Taste
bestétigen, Fihlerbruch beseitigen.
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Software-Versionen

Mit Einsatz der CM1-Software ab 0030 ist auch eine Schnittstellen-Software ab
0030 zu verwenden. Andernfalls kann es zu Kommunikations-Problemen kom-
men. Welche Auswirkungen die verschiedenen Software-Kombinationen haben,
macht die folgende Tabelle deutlich:

CM1 Schnittstelle Wirkung
Software | 0030 und folgende | bis 0022-1 Fehler 0011
Schnittstelle wird ignoriert
Software 0030 und foigende | ab 0030 volle Funktion
Software | bis 0023 bis 0022-1 volle Funktion
Software | bis 0023 ab 0030 Schnittstelle wird ignoriert
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Ruckansicht

AnschluBleiste
ProzeBsignale

Erdungs-
schraube

1

Digital-Eingang DE 1
Digital-Eingang DE 2
Digital-Eingang DE 3
Digital-Eingang DE 4
Digital-Eingang DE 5
Masse
Analog-Eingang AE 1

Netzteil

NetzanschluB - Analog-Eingang AE 2

Analog-Ausgang AA

Speisespannung UA

N
e
&
en
=
~
@
@
s
=8
=
a

Befestigungsschraube
Grundplatine

Modulverriegelung

Zusatzmodul
Steckplatz Nr. 1 2 3 4
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