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Remarques

Remarques préliminaires
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ou
Mode d’emploi Protronic 550
ou

Sont disponibles sur demande:

Description interface (MODBUS)

La documentation jointe a I'appareil Protronic 100 / 500 / 550 ¢ Digitric 500 comporte les parties suivantes:
Instructions d’installation Protronic 100 /500 / 550 . . . . . . . ... 42/62-50011

Instructions d'installation Digitric 500 . . . . . . ... .. 42/61-50011

Instructions de la mise en service: Configurations et paramétres Protronic 100 / 500 / 550 / Digitric 500 . . . .
Mode d’emploi Protronic 100 / 500 . . . . . .ttt e e e 42/62-50013
................................... 42/62-55013

Mode d’emploi Digitric 500 . . . . . ..o 42/61-50013

................................... 42/62-50040

42/62-50012

Les instructions de mise en service comprennent toutes les informations pour le parameétrage et la configuration assistés par menu
du Protronic 100 / 500 / 550 et Digitric 500. Les entrées indispensables peuvent étre faites soient sur I'appareil méme ou a l'aide du

logiciel de configuration et de paramétrage IBIS_R.

En ce qui concerne les possibilités de configuration allant au-dela de ces menus, elle peuvent étre effectuées a I'aide du logiciel de
configration et de paramétrage IBIS_R+. Ces configurations ne sont pas partie intégrante de ces instructions de mise en service.

Etat de livraison

Les appareils Hartmann & Braun livrés départ entrep6t et sans
réglages supplémentaires ont les fonctions définies comme ré-
glage a l'usine:

- régulateur continu, monovoie

- entrée: 4...20 mA

- sortie: 4...20 mA

- langue: allemand

La définition exacte des appareils est décrite dans les tableaux
de configuration figurant dans ce mode d’emploi par les lignes
souslignées (= réglage a l'usine).

Il est possible de commander des versions divergentes.

Mise sous tension de 'appareil

L'appareil exécute automatiquement un test des fonctions in-
ternes lors de la mise sous tension de I'appareil et au retour de
I'alimentation. Les étapes du test sont représentées a I'écran par
des affichages alternants. Normalement, il n’est pas nécessaire
d'y préter attention.

Versions de firmware

Valable pour toutes les versions de firmware jusqu’a 1.190 incl.
bibliotheque 3.5.0.

2 Remarques
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Remarques

Remarques sur la représentation dans ces instructions de service

<Enter> Touches de I'appareil avec cette inscription.

<Ind>, <Loop>  Touches toujours validées pour interventions
<Menu>, <Enter> de service.

[P-W] Textes ou parties de texte a partir de I'affi-
chage numérique.

P-W, A Textes clignotants ou parties de texte & partir
de I'affichage numérique.

18/ Remarques au sujet des chiffres dans fig. 1.

Mzt A%x, Cfx Diodes électroluminescentes (DEL) s’éclairent
Menusx a coté des touches de méme nom.

Enter»

Ve A®, C® Diodes électroluminescentes (DEL) a c6té des
Menu@ touches de méme non ne s’éclairent pas.
Enter@®

Wex Mode de fonctionnement ou source de valeurs
Manuel de consigne mis en place obligatoirement.

Remarques sur les tableaux de paramétrage et de configuration

A Appareil

EA Entrée analogique

SA Sortie analogique

ESB, EB, SB Entrée/sortie binaire

Bx N° boucle, numéro circuit régulation
CE Correction d'état

P Transmetteur du programme

PO1 Paramétre 1

M01 Module 01

Qo1 Question 01

A-M01,Q01

Paramétrage
L1-PO1 Régulateur 1, paramétre 01 = Kp
Configuration

Appareil, module 1, question 1 = langue
Boucle 2, module 3, question 2 = couplage
d’entrée

L2-M03-Q02

Remarques sur le menu de configuration

Les valeurs d’entrées EAx, EBx de méme que les sorties SA1 et
SBx sont des variables globales dans I'appareil.

Les entrées binaires peuvent commander plusieurs fonctions
simultanément p.ex. entre EA0L et EA02 avec commutation de
parametres simultanée.

Les sorties binaires peuvent sortir plusieurs informations cou-
plées par OU.

La configuration exige une exactitude appropriée.

Numérotation et désignation des entrées et sorties
Appareil de base:
Les entrées analogiques ont la désignation EAOL1 et EA02 ou

SAO01.

Les entrées/sorties binaires ont la désignation ESB01 & ESB04.
Elles sont utilisées dans I'appareil comme entrée EBOx ou sortie
SBOx en fonction de la configuration.

Modules:

Une plage de connexion est prévue pour Protronic 100 .

Un maximum de sept plages de connexion sont prévues pour
Protronic 500/550 (comptant de haut jusqu’en bas).

Un maximum de quatre plages de connexion sont prévues pour
Digitric 500 (comptant de gauche a droite).

Au maximum 4 entrées/sorties analogiques ou 6 binaires sont
traitées dans les modules. Les entrées et sorties numériques
sont caractérisées dans I'appareil comme suit:

EAxy Entrée analogique N° y du module sur la po-
sition x

EA32 Entrée 2 du module sur plage de connexion
3

EB76 Module 7, point binaire 6, configuré comme
entrée

Remarques 5



Description des éléments de commande sur le pan-
neau avant
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Fig. 1 Eléments de commande sur panneau avant Protronic 100 / 500 (& droite) / Digitric 500 (a gauche)
z-19037 1  Ligne de texte 15 Réglage «plus» de la valeur affichée dans 5, 6 et 7
z-19062 2  Affichage numérique de la grandeur M 16 Commutateur pour les valeurs affichées 5, 6 et 7
3 Désignation de la grandeur réglante 17 Réglage «moins» de la valeur affichées dans 5, 6 et 7
4 Dimension de la grandeur réglante 18 Commutation voie-boucle
5  Affichage numérique: en service autoconsigne de la 19 Commutateur modes de fonctionnement manuel-
consigne C; en service manuel valeur de réglage Y automatique-cascade avec DEL afférentes
6  Désignation de la valeur affichée 20 Acces a la configuration et au paramétrage. La DEL
7  Dimension de la valeur affichée afférente s'éclaire aussitdt que les niveaux de commande
8  Numéro du circuit de régulation affiché, alterne avec sont abandonnés, le symbole du menu 26 est visible
affichage «A» en cas d’alarme simultanément dans la ligne de texte
9 Indication pour transmetteur de programme actif 21 Validation des alarmes et des données de configuration et
10 Indication pour télécommande activée de paramétrage
11 Messages binaires a configuration libres (FLAGS) 22 En mode manuel «plus»
12 Indication analogique grandeur réglante M 23 En mode manuel «<moins»
13 Indication analogique valeur de consigne C 24 Sortie de réglage
14 Commutation de la consigne (cf. paragraphe «Valeurs 25 Bouchon fileté
de consigne») 26 Le symbole du menu a droite affiche le niveau du menu

La numérotation des éléments d'affichage et de commande in-
dividuels a été conservée dans toutes les parties de la documen-
tation de la documentation de I'appareil.

mementané

6 Description des éléments de commande




Systeme du menu
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Fig. 2 Systéeme du menu
Z-19093
Auto-paramétrage Service

L'auto-paramétrage est libéré dans le menu de configuration.
Apres la validation, il peut étre utilisé sans connaitre un mot de
passe.

Le menu du deuxiéme niveau s’ouvre en fonction de I'état de
fonctionnement dans lequel se trouve I'auto-paramétrage.

Parametre

Réglage des parameétres nécessaires a la fonction configurée.
Pendant le paramétrage, I'appareil est en ligne, c.-a-d. que
toutes les fonctions sont en service.

Confi(guration)

Definition du fonctionnement de I'appareil p.ex. du type de sortie
de réglage, du nombre de voies etc. Pendant le paramétrage,
I'appareil est en ligne, c.-a-d. que toutes les sorties analogiques
et binaires sont bloquées (congelées).

Ce menu comprend entre autres les fonctions d’équilibrage des
lignes, de réglage de la luminosité des affichages, de calibrage,
de diagnostic ...

Superviseur

Ce menu comprend entre autres I'option du menu «Réglage dé-
part usine», permettant de remettre I'appareil sur le réglage de
base (régulateur a une voie, en continu; entrées 1 et 2: 4...
20 mA,; sortie: 4...20 mA). Les réglages de base précis sont con-
signés dans les tableaux de configuration (lignes souslignées).

A Attention

Toutes les fonctions qui ont été réglées auparavant seront
perdues!

Systéeme du menu 7



Traitement de I'alarme

En cas d’alarme, de dépassement de limites ou d'une erreur

El |:| I H ‘ dans le cycle de traitement pendant les travaux de configuration
Taly ou de paramétrage, I'affichage de voie /8/ alterne avec I'affichage
1 l u u «A».
( il Pour valider, il est nécessaire de retourner au niveau de com-
|'.'| |E Su |"'I3-'"'|"I mande (A-M10).

168

Fig. 3 Gain sélectionné pour le réglage. Message d'alarme dans
z-19100 I'affichage de voie

8 Traitement de I'alarm



Protection par mot de passe
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Fig. 4 Entrée de mot de passe. ler champs a partir de la droite.
Z-19101
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Fig. 5 Blocage du niveau de configuration et de paramétrage par
Z-19103  entrée binaire

Lorsqu’une protection par mot de passe a été configurée (A-
M20), il est impératif d’entrer le mot de passe pour avoir accés
aux niveaux protégés dans lesquels la norme «00000» sera mo-
difiée.

Le mot de passe est constitué de 5 chiffres.

1. Déplacer un champ clignotant (= susceptible d’étre modifié):
<Ind>

2. Changer le chiffre:
<a> <v>

3. Confirmer le mot de passe:
<Enter>

Si le mot de passe est juste, le passage au niveau souhaité a
lieu. Il est désormais possible d’'alterner entre tous les niveaux du
systeme du menu (question: A-M20-Q01) sans entrer de nou-
veau le mot de passe.

Si le mot de passe est faux, I'affichage retourne au niveau de
commande principal.

Lorsqu'un blocage du matériel est configuré (I-M02-Q01) et que
I'entrée binaire est positionnée, le message «EB-bloqué» appa-
rait quand on essaie d’ouvrir I'un des niveaux protégés.

Le message reste affiché pendant 3 s, ensuite retour automa-
tique au niveau de commande.

Abandon de I'entrée du mot de passe

1. Abandon de I'entrée du mot de passe:
<Esc>

Mot de passe perdu

Un mot de passe peut étre réinitialisé en changeant de place
provisoirement un pont enfichable dans I'appareil. Ce qui sup-
pose une déconnexion du circuit de régulation. Pour de plus
amples informations, se reporter au paragraphe «Service».

Protection par mot de passe 9



Parameétrage

L'appareil est en ligne pendant le paramétrage, c.-a-d. que

toutes les fonctions sont en service.

Il est possible que le mode de fonctionnement automatique soit
perturbé par les modifications de parameétres, par conséquent
positionner I'appareil sur «<manuel», pendant le paramétrage.

Menu de paramétrage

% Indication 2 # Indication 2 Farametie Farametre Farametre
Conduite 2 Conduite 2 APPAREIL BOUCLE 1 BOUCLE 1
Autored]ade futoredlade BOUCLE 1 AIM .

T i PROGEAMME 1 1 Z.aeEeEw T
Conf i Conf i FROGRAMME 2
Service Service FROGRAMME 3 CTION IMTEGR CTIOH IMTEGR
# SuPeruiseur % SuPeTwizeur PROGREAMME 4 2 O.5E00 min 2 B.5EE3 min
PROGRAMME 5
PROGRAMME & CTIOH DERIVE CTIOH DERIVE
PROGRAMME T 3 B.1000 min I E.1000 min
FROGEAMME £
FROGEAMME 2 fIM DERIVEE fIH DERIVEE
# PROGRAMME 10 4 S.Eoog 4 5. 000w
MotPasse: QOQD
OIMT FOMCT OIMT FOMCT.
50,088 2 50,008 ¥
EELUT-5pP EELT -5p
& l.AGE60 & 1.0E00
I0.E . T Q.= 1 M. I0.E e 1 M. So. 0o 2
540 = Sd.E G 54,0 G 2C1... 540 = 2 . 54.0
0.0 E 10/ ol J0.e [ 0.0 % 3 g SO.E H

Enter Enter|| C————> |Enter| C———_> |Enter|| ————>
— accepter
! henu
Js= -
rejeter

Fig. 6
Z-19036

Menu de paramétrage (Protronic 100: uniqguement boucles 1 et 2 )

10 Paramétrage




Sélection et modification de parametres
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Fig. 7 Sélection de parametres

Z-19112

184

Fig. 8 Gain sélectionné pour modification

Z-19104

(Menue®)

1. Aller dans le menu de paramétrage:
<Menu>

2. Sinécessaire, entrer le mot de passe (procéder comme indi-
qué sous 4. a 8.):

(Menusx)

3. Sélectionner les paramétres:
<a> <v>

4. Libérer les parameétres pour la modification:
<Enter>

(Enterst)

Le parameétre clignote sure une position.

5.

Changer la position clignotante:
<Ind>

Déplacer la virgule décimale:
maintenir <Ind>

Changer la valeur:
<a> <v>

Prendre les parametres modifiés (y compris le changement
de la virgule décimale):
<Enter>

ou bien

refuser la modification:
<Esc>

Enter@®.

Paramétrage 11



Répartition des parametres

Les tableaux de parameétres figurant dans ces instructions de
service (a partir de la page 62 ont l'intitulé suivant:

Appareil Tous les paramétres qui sont valables
pour I'appareil complet.

Parametres spécifiques du circuit de régu-
lation.

Programmes de 1 & 10 pour le transmet-
teur de programme (cf. paragraphe «Gé-
nérateur de programme).

Boucle 1 a 4

Programme 1-10

Parameétrage de I'appareil

Le paramétrage pour I'appareil comprend les 4 tableaux de liné-
arisation. La dimension (EU) se régle sur I'application configurée.
Elle n'est pas mentionnée dans les tableaux.

Les tableaux ne sont paramétrables que s'ils sont intégrés a la
configuration (par exemple EA-Mx-Q02).

Paramétrage boucl e 1a 4
(Protronic 100: uniqguement boucles 1 et2 )

Paramétres (Bx-P01 a Bx-P19)

Un régulateur PID courant comprend uniguement les parameétres
01 Amplificateur Kp

02 Temps d’action intégrale

03 Temps d’action dérivée

04 Gain dérivée

05 Point de fonctionnement (si pas de composante )

Lorsqu'une commande de parameétres est configurée (Bx-M02-
Q07...Q22), les parametres indispensabbles de la plage du menu
P06 a P21 sont efficaces et visibles a I'écran. Dans l'option du
menu «Affichage», «Paramétres», les valeurs actives momenta-
nément sont toujours affichées lorsque la commande de para-
metres est également active dans P01 a P05.

PID2-Parameter (Bx-P25 - Bx-P37)

Les parametres valent pour une deuxiéme sortie de réglage
(chauffage - arrét- refroidissement  ou split-range ). Une com-
mande de parametres de la premiére sortie de réglage est aussi
active pour la deuxieme sortie. Sie la fonction pour la deuxieme
sortie doit étre inactive, la valeur initiale et la valeur finale doivent
étre égales (début Kp2 = fin Kp2).

Auto-paramétrage Bx-P125 - Bx-P128
Les parametres P125 a P128 donnent des limitations a I'auto-

paramétrage qui doivent garantir qu’aucun fonctionnement inad-
missible ne se produise.

12 Paramétrage

Temps mort (Paramétres Bx-P39 a Bx-P53)

Les constantes de temps sont réglées avec les paramétres pour
la prédiction Smith (algorithme temps mort). Elles ne sont acces-
sibles que si cette fonction est configureé.

Sortie de réglage (parametres Bx-P55 a Bx-P72)
Les paramétres P55 & P62 ne sont visibles que si la fonction de
sortie correspondante est configurée (Bx-M01-Q02).

Des limitations du signal de réglage (P67 a P70) sont toujours
disponibles. Les réglages départ usine les rendent inactives.

Les valeurs de réglage de sécurité P71, P72 dépendent de la
configuration (Bx-M07-Q03, Q05, Q06 et Bx-M10-Q03, Q05).

Valeurs de consigne (parameétres Bx-P75 a Bx-P84)

Les parameétres P75 a P80 fixent les limites des valeurs de con-
signe et leur vitesse de changement. Les réglages départ usine
des parametres P77 & P80 les rendent inactives.

Les parameétres P81 a P84 ne sont visibles que si les valeurs de
consigne sont configurées comme parametres (Bx-M05-Q02 ff.).



Valeurs de consignes (Parameétres Bx-P91 a Bx-P96)

Si une valeur de consigne a été configurée pour le controle de
la vitesse de changement, c’est le parameétre P96 qui fixe I'inter-
valle de temps pendant lequel la valeur réglée avec P71 a P75
ne doit pas étre dépassée.

P96 a uniquement 3 valeurs possibles:

1 =0:00:01 h =1 seconde
2 =0:01:00 h =1 minute
3 =1:00:00 h =1 heure

Exemple:

La valeur limite 1 doit commuter a une vitesse de changement
supérieure a 15 °C/min:
GW1 Bx-M08-Q01 =11 (GW1: fonction dx/dt)

Bx-P96 = 2 min

Bx-P91 = 15 15 (°C, quand M in °C)

Evaluations d’entrée (parameétres Bx-P101 a Bx-P104)

Ces parameétres sont représentés lors de la description des cir-
cuits d’entrée.

Entrée de rapport (paramétres Bx-P115 a Bx-P117)

Ces parametres ne sont actifs que dans les circuits d’entrée de

rapport. lIs déterminent les limites de la consigne de rapport et
la grandeur du bias.

Compensation de perturbation (parametres Bx-P120, Bx-
P121)

Ces paramétres déterminent la fonction de passage d’une com-
pensation de perturbation différentielle.

Nom TAG (Paramétre Bx-P199)

FICA 194 '
193

M {E SD ma<h

183

Fig. 9
7-19105

Parameétre 199 «Nom TAG» sélectionné pour le réglage

Le parameétre 199, le nom TAG, est réglé dans la ligne de texte
(12 caractéres max.).

<a> <v> permettent le réglage de A...Z, a...z, +, ., /, %, _, ), (,
°, 9...0, espace, -

<Enter> achéve I'entrée et prend en charge I'entree de texte.

<Ind> déplace la position d’entrée.

Abandon du niveau de paramétrage

<Menu> saute a un niveau supérieur dans le systéme du

menu.

Abandon du systeme du menu lorsque I'on appuie pendant plus
de 5 s sur la touche.
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Auto-paramétrage

% Indication 2 Autored] a3e
Conduite 2 HC vertouill 1
L toredlade
Parametre
Conf i
geruice
i P
w SUFETULSEUT Autoredl 39
b4Start autoral”?
% StoP auvtoregal?
1| [Butoreglage Autored] age
1M... 0.0 °C GP autoredl. 4 [E G autored]. ]
%El ..... 20,0 °C 0,436 |
e . -
changer
1M I2.R0H3 °C
Z2F 0.oT
A 0.0
i 1]

Ezc
(=T - Eriter |::> Erter]| [ :>
<: Enter
{:—————————J Esc‘ acceter

<: ! Mt or |

33 —
rejecter henu

Fig. 10  Auto-paramétrage. Option du menu accessibles:

719109 1 I'auto-paramétrage est bloqué

2 avant le lancement

3 pendant I'auto-paramétrage

4 aprés le calcul du parametre

5 Kp calculé est modifiable manuellement
Remarques

L'auto-paramétrage de plusieurs boucles dans un appareil doit ~ Pour le paramétrage d'un régulateur avec la fonction CHAUF-

étre effectué successivement. L'auto-paramétrage ne peut étre =~ FAGE-ARRET-REFROIDISSEMENT, la température du systeme

actif que dans une boucle en particulier. réglé doit étre suffisamment élevée au début de I'auto-paramé-
trage pour REFROIDISSEMENT afin que le refroidissement

Ne lancer l'auto-paramétrage que si la grandeur réglante est puisse étre efficace.

restée constante pendant un certain temps. En général, ceci est

possible avant le paramétrage uniguement en mode de fonc-

tionnement manuel.
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Méthode

Pour activer le systeme, un saut de réglage est donné sur le sys-
teme réglé au début de I'auto-paramétrage. Il est annulé aprés
une durée d’'impulsion réglable.

A partir de cette impulsion de réglage, le régulateur reconnait le
type du systéme réglé ainsi que les premiers paramétres. Un
autre saut a lieu pour les systéemes réglés avec compensation
lequel permet un calcul exact des parametres.

Parametres

Dans le menu de paramétrage, 4 parameétres sont prévus pour
'auto-paramétrage lesquels doivent étre adaptés au systeme
réglé en cas de besoin:

Saut de réglage Bx-P125

Il doit étre suffisamment important pour qu'’il s’en suive une modi-
fication lisible dans le systéme réglé sans que ce dernier ne
tombe dans les plages critiques. Réglage départ usine: +5,0 %.
Durée de saut max. Bx-P126

Durée de la premiére impulsion de réglage. La durée devrait

s'élever & au-moins 1/10 du temps de compensation du systéme
Tg attendu. Réglage départ usine: 0,25 min (15 s).

Lorsque la longueur de la 1e impulsion de test est suffisamment
important pour qu’une réponse de saut compléete puisse étre en-
tierement enregistrée (dans les deux sens), aucun saut supplé-
mentaire n'a lieu pour les systémes réglés avec compensation.

Ecart de réglage max. pos. Bx-P127
Ecart de réglage max. nég. Bx-P128

La premiére impulsion de réglage est réduite a la valeur initiale
lorsque la grandeur réglante menace de dépasser la plage ré-
glée.

Réglage départ d’usine: 99999 EU

Si une deuxiéme impulsion de réglage est générée pour les sys-
temes réglés avec compensation, le régulateur réduit cette deu-

xiéme impulsion de maniéere telle que les limites ne sont plus
dépasées.

Lancement de I'auto-paramétrage

Hutioreglage |

o £aae

M
1 L C

43
Fig. 11  Auto-paramétrage
Z-19043
C verrouille !
T 5 I
M 3 |
l 143
Fig. 12  Bloqué pour l'auto-paramétrage
7-19143

1. Appeler l'auto-paramétrage:
<Menu> <v> <v>

L'auto-paramétrage ne peut étre lancé que s'il a été libéré dans
le menu de configuration (Bx-M01-Q05 > 0). Dans le cas ou
I'auto-paramétrage serait bloqué, le message «Bloqué pour auto-
paramétrage» s’affichera lors de I'appel.
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start autorgl?!

o £t

et 3800

47

Fig. 13 Lancement de I'auto-paramétrage?
Z-19047

TICA 381

Autoreglage!
i 1295
ot 3000k

44

Fig. 14
TICA 381
fin autoregl!
alnly
f 3LH¢U“E
alnly
Cl RINL
| |
I 43
Fig. 15
bp autoregl. !
1 2349
I
W Coalec
I
I 52
Fig. 16

3. Aprés ouverture de I'option du menu «Auto-param.», lancer
'auto-paramétrage:
<Enter>

L'affichage retourne au niveau de commande principal. Une
commutation de boucle est désormais possible. L'affichage dans
la ligne de texte de la boucle avec auto-paramétrage activé al-
terne entre le nom TAG et «Auto-param!».

A Attention

La boucle se trouve en mode de fonctionnement manuel
pendant la détermination des parameétres. Dans cette situa-
tion, la sortie de réglage et la valeur de consigne ne doivent
pas étre les interventions d’urgence.

L'affichage change aprés avoir terminé I'auto-paramétrage. En
retournant dans I'état d’auto-paramétrage (fig. 11, ensuite 16),
les valeurs calculées sont proposées pour étre enregistrées.

4. Commuter entre les affichages de Kp, Tn et Tv:
<a> <v>

5. Modifier la valeur affichée:
<Enter>
<a> <v>

ou

5. Quitter I'auto-paramétrage:
<Esc>
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Enregistrement des parametres

Valider -:17

i 000w

Une fois que les valeurs déterminées ont été affichées et le cas
écheant modifiées, elles peuvent étre enregistrées.

1. Enregistrement des valeurs:
<Enter>

35
Fig. 17  Enregistre >1?
7-19055
Pour les régulateurs a deux fonctions de réglage CHAUFFAGE-
L_| 3 1 1 l:‘l gp - :;.2 3 1 ARRET-REFROIDISSEMENT ou Split-Range, il faut décider si le
' jeu de parametres déterminé doit étre utilisé pour CHAUFFAGE
(Enregistrement >1) ou REFROIDISSEMENT (Enregistrement >
2).
Hﬁﬁﬂu
I It C
I 36
Fig. 18  Enregistre >2?
7-19056
Refus des parameétres
, ' 1. Refuser les paramétres:
Rejeter? <Enter>
Les valeurs réglées auparavant restent.
jnnn,
I It C
I a7

Fig. 19 Refuse?
Z-19057

Interruption de I'auto-paramétrage

Stop autoregl??!

W iCadec
ot oo

46

Fig. 20 Interruption de I'auto-paramétrage?

Z-19046

Il est possbile d’interrompre le fonctionnement de I'auto-paramé-
trage par un nouvel accés au niveau de commande 2 et apres
I'ouverture de I'option du menu auto-paramétrage.

1. Interruption de I'auto-paramétrage:
<Enter>

ou

1. Ne pas interrompre l'auto-paramétrage:

<Menu>

L'affichage retourne au niveau de commande 2.
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Configuration

Seélection du menu de configuration

ndication 2
onduite 2
utoredlade

Conf i Conf i
DEFIMITIOH-ES DEFIMITIOM-ES
Ol Ef @1 0l Ef GO1

aramstre Z EAQZ 0l FOT. 1500 EfGdl FOT. 1500
i 1EA 1 [e[c g :
eruice 2 Ef 12
uFeTViseur 3 EA 13 EABL SAMS DIM EAGDL SAMS DIM
4 Ef 14 LAE o L3 o
1 EA 31
2 EA 32 EAGL1-DIM-UTIL EAGQL-DIM-UTIL
3 EA 33 Fo4 -—-- Fo4 -—--
4 Ef 34

EFiI1-DEE-ECH. EfEL-DEE-ECH.
FOS5  @.B5E00 FOS 0. o000

- Efi01-F IN-ECH @01 -F TH-ECH

MotPassed 0000 FO& 160,00 Foe 160,00
1
6.3 0
2600 °C
o

S0 | — = Enter| C——— > [|enter| C————»
Erter
ﬁ\:—' Esc accepter
hdenu
I Ezc
3z - [mERT
rejeter

Fig. 21
Z-19061

Menu de configuration

Repartition des tableaux de confi-

guration

Les tableaux de configuration représentées dans ces instructions
de service (a partir de la page 74) sont répartis comme suite:

Appareil

Définition EA

Définition SA

Définition ESB:

Boucles 1 a 4

Corr. état x

Générateur de
programme

toutes les fonctions qui sont actives pour
I'appareil complet.

définir les entrées analogiques avec les
fonctions sonde de mesure, linéarisation,
filtrage, échelle.

définir les plages de signalisation.

définir les entrées/sorties binaires comme
entrées ou sorties.

configurer les travaux de régulation avec
les fonctions de sortie de réglage, cou-
plage d'entrée, structure PID.

sélectionner et paramétrer la correction
d'état.

activer les programmes.

L'ordre de configuration

L'ordre suivant vous est proposé pour la configuration d'un

nouvel appareil:

Appareil

ouprwNE

Entrées analogiques
Correction d’'état, dans la mesure ou elle a été prévue
Sorties analogiques
Entrées/sorties binaires
Fonction de régulation
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Modification de la configuration

Fig. 22
Z-19113

Fig. 23
Z-19111

COMFT
M

Cl

fa]

2 Sz

\C 2. dn3en

DEFIMNITION-ES 1V

Enter|

ER &1
Bl

Mot de passe?

(v

V| Enter

J

Sélection

Bl

(161 E

L)

Enter

J

ERBL 4....28mAY

113

EA - MO01 - Q01

ERB1 4....28mAY
E&1

A1 E

111

Modifier la configuration

Lors de la configuration, des questions (Qx) ou des parametres
(Px) peuvent étre proposés pour le réglage.

A Attention

Si une configuration libre est choisie, celle-ci sera affichée
en appelant le menu du configuration par «Confi(libre)» (au
lieu de «Confi»).

Dans ce cas-la, quelques points de menu seulement peuvent
étre appelés. Voire la page 73 pour les tableaux de confi-
gurations.

1. Valider la question ou les parametres sélectionnés pour le
réglage:
<Enter>

Entert

La réponse validée pour la modification clignote:

La réponse aux questions est visualisée par un ou deux chiffres.
Les parametres exigent I'entrée d'une valeur de 1 a 5 chiffres (cf.
chapitre «Paramétrage»).

2. Modifier la position clignotante:
<a> <v>

3. Déplacer la position clignotante:
<Ind>

4. Déplacer la virgule décimale:
maintenir <Ind>

Le texte correspondant aux chiffres visualisés momentanément
est affiché dans la ligne de texte.

5. Enregistrer la réponse sélectionnée:
<Enter>

Enter@

La réponse ne clignote plus.
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Abandon du menu de configuration

|.,.| . 'F L <Menu> saute au niveau supérieur dans le systeme du menu.
eftlt.repOnse.
Si cette touche est enfoncée pendant plus de 5 s, le systéme du
menu est abandonné.

Si la plausibilité est mise en circuit (cf. paragraphe «Su-
perviseurs), I'appareil contrle 'intégralité et la plausibilité de la
configuration lorsqu'il quitte le menu de configuration.

138
Fig. 24  Contrblez la réponse!
Z-19138
genere. .. :
Ensuite, les fonctions réglées pour I'exécution du traitement sont
préparées.
148
Fig. 25 générer ...
Z-19140
COHFI :
aCr
M 3 lS-I—! E Une fois que l'enregistrement de la configuration a réussi,
“ICT I'appareil retourne au menu de configuration.
1 3 IELHE ration:
1. Abandonner le menu de configuration:
| <Esc>
l 141

Fig. 26  Configuration
7-19141
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Exemples de configuration

Une partie des configurations les plus importantes est représen-  Toutes les possibilités de configuration sont amplement décrites
tée de maniere explicite dans les exemples de configuration  dans les tables de configuration (a partir de la page 74).
suivants.

Conf i Confi Conf i Conf i
APPAREIL APPAREIL APPAREIL AFPAREIL
DEFIHMITIOH-ES 21 LANGUE 01 LAMGUE 01 LAHGUE
DEFIMITION-SA B2 EMTREES TOR FRAEMCAIS FRANCALS
DEF.E~S EBIM B3 FLAG-EIM G 3 EEF -
BOUCLE 1 B4 TELECOMH.

BOUCLE 2 B5 STOR
BOUCLE 3 1A TRAITEM. ALM
BOUCLE 4 1l ERQUIF.MODULES
GEMER. FRG 12 LEF.MODULE

2@ MOT.DE.PASSE

d_———-m,_____d————w____—d_———a_____

Confi Confi Confi
APFPAREIL BPPEREIL APPAREIL
E% Eﬂ#EEES TOR 11 EQUIF.HMODULES 11 EQUIF.MODULES
o2 ENTREES %Elh-HHHUEL §Blz MAHUEL
@4 TELECOMM.
A5 STOR
10 TRAITEM. ALM

EGUIF. MODULES

12 DEF.HMODULE
260 MOT.DE.PASSE

e S— e P — e B T —

Enter| C——— > |:,'>|::>

. .
{— ‘ Esc\ accepter
Menu
= "
rejecter Menu

Fig. 27 Menu de configuration «Appareil»
Z-19074
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Appareil

Matériel

Fig. 28
Z-19070

Fig. 29  Affichage Protronic 500: M2=RS-485 (présenté ici)

BE12:MANUEL 1
Ell

181 l

Fi']

MZ2=R5-483 \
BlZ
8z E

Fi!

z-19071  Affichage Digitric 500: M4=RS-485

Observer en particulier I'option A-M11-Q01 «Définition du maté-
riel». Les fonctions entrée/sortie configurables sont déterminées
par les modules disponibles. Celles-ci sont enregistrées dans A-
M12-Q01 a Q07 (Digitric 500: Q04). Si I'identification du matériel
est mise en circuit (A-M11-Q01=1), les modules présents seront
automatiqguement identifiés et enregistrés dans A-M12-Q01 a
Q07 (Digitric 500: Q04). A-M11-QO01 sera retourné automatique-
ment sur 0.

Une modification manuelle des enregistrements dans A-M12 per-
met d'intégrer également dans la configuration des modules qui
ne sont pas (encore) présents. La mise en service d'un appareil
avec un matériel incomplet n’est pas possible. Il en résulte un
message d’erreur «Lieu de module x».

Mot de passe

MOT.DE.FASSE N
E@2

PRz EELHSE

117

Fig. 30  Régler le mot de passe

Z-19117

Le mot de passe est un code de 5 chiffres.

A-M20-Q01 = 0
A-M20-Q01 = 1

Le mot de passe présent est deconnecté.
La protection du mot de passe est acti-
vée. En quittant le systéme du menu, la
protection du mot de passe sera immédi-
atement efficace.

Apres avoir quitté le systéme du menu, la
protection du mot de passe reste décon-
nectée pendant encore 30 s. Pendant cet
intervalle de temps, il est possible de
commuter de nouveau sur le niveau de
configuration ou de paramétrage sans
avoir a entrer le mot de passe une nou-
velle fois.

A-M20-Q02 Mot de passe réglé et libéré pour modifi-
cation.

A-M20-Q01 = 2
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Définition EA

ndication 2 Conf i Conf i Conf i Conf i
onduite 2 HPPAREIL DEFIMITION-ES OEFINMITION-ES OEFINITION-ES
utoredlade DEFIMITION-ES Ol Ef @1 g1 En @1 o1 Ea G1
a1 amet e DEFIHITION-SA oz EARZ EABDL POT. 1500 EfBDl POT. 1500
nf i DIEF.E~S EIM 11 EA 11 Qa1 g :
eryice BOUCLE 1 12 EA 12
UP Tl sEuT BOUCLE 2 13 EA 13 EABDL SAMS DIM EABDL SAMHS DIM
BOUCLE 3 14 EA 14 QA3 a (Flcks ]
BOUCLE 4 31 EA 31
GEMEFR. PRG 32 Ef 32 EfARl-DIM-UTIL EAQL-DIM-UTIL
33 EA 33 P4 -—-- P4 -—--
34 Efn 34
EfEl-OEE-ECH. EfQ1-DEE-ECH.
FOS Q@00 FET . o0
. EfEl-FIH-ECH EAQ1-FIM-ECH
MotPasse: 0OO0 FOE 100, 00 P 160,00
1
E=c .
e S S0 Y (=0 | — 21371 | — = | —
Erter
<:—' _Esc | accepter
flerin
<: ' ﬂ Esi
3= - (RN
rejeter
Fig. 31  Menu d’'entrée analogique
Z-19061
Généralités
Toutes les entrées analogiques doivent etre graduées pour EAO1 est I'entrée universelle de I'appareil de base. Le capteur

pouvoir étre utilisées par I'appareil. Les valeurs ainsi défi-
nies sont utilisées comme valeurs a virgule flottante pour
tous les autres calculs dans I'appareil.

L'affichage d’une entrée analogiqgue comme grandeur réglante M
peut étre réglé indépendamment de la plage et du nombre de
décimales aprés la virgule.

Exemple:

Thermocouple type K
Etendue de mesure de la sonde de mesure: —200...+1400 °C
Plage de réglage: 300,0...500,0 °C

de valeurs mesurées est conncté suivant le schéma de
raccordment en fonction du type. Dans I'appareil, le type
d’entrée doit étre enregistré sur le module EA-M01-QO01.

EAQ02 est I'entrée de courant de I'appareil de base.

EAxy sont les entrées analogiques du module. x désigne la
plage de connexion; y le numéro de I'entrée sur le mo-
dule.
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Défaillance de la sonde

Un contrdle est exercé sur toutes les entrées et tous les types de
sonde.

1. Reaction du régulateur:

EA-Mxy-Q10 = 1

En cas de défaillance de la sonde ou de rupture des lignes, une
valeur de remplacement succéde a la valeur de mesure man-
guante. Celle-ci peut se situer a l'intérieur ou a I'extérieur de
I'étendue de mesure normale de fagon a imposer une réaction
adéquate du régulateur.

EA-Mxy-Q10 = 2

Le régulateur obtient une valeur de mesure inchangée par simu-
lation. Il ne réagit pas a la défaillance de la sonde.

2. Signalisation:

Avec EA-Mxy-Q12 > 0 et EA-Mxy-Q13 > 0 une signalisation in-
dépendante de la réaction du régulateur peut avoir lieu.

Chaque entrée est graduée et peut étre pourvue d'une dimen-
sion.

Pour les entrées de la sonde de température, «°C» est d’abord
prévu automatiguement comme dimension. Une commutation sur
«°F» avec conversion automatique est possible.

EA-Mxy-Q03 propose un nombre de dimensions. Si la dimen-
sion requise n'est pas disponible, avec EA-Mxy-
Q03 =1, il est possible de créer une dimension
a 4 chiffres dans EA-Mxy-Q04.

Dimension
EAGI-DIM-UTIL W
Bal
Fiad -
118
Fig. 32  Création d’'une dimension propre a l'utilisateur
Filtrage
EAB1-FILTRE-T N
Bl
o an
P9 LU LI.E ]
128
Fig. 33  Constante de temps du filtre 0.00.20 h =20 s

Afin de supprimer les variations prturbatrices des valeurs mesu-
rées, tous le signaux de mesure peuvent étre amortis par un
filtre a retard de ler ordre. La constante de temps est réglée
avec EA-Mxy-Q09 (au maximum 0.02.00 h = 2 min).

24 Exemples de configuration: Définition EA



Entrées mA

EA-Bxy-Q01 = 1,2 Gamme de signaux 0 ou 4 a 20 mA.

EA-Bxy-Q03 La valeur de mesure est affichée liné-
airement dans I'échelle sélectionnée.

EA-Bxy-P05 Affichage pour valeur mesurée 0 ou 4 mA.

EA-Bxy-P06 Affichage pour valeur mesurée 20 mA.

EA-Bxy-Q02 = 2,3  La valeur mesurée est calculée avec un

calcul de racine. En dessous de MO la

valeur mesurée résultante est forcée sur

0 ou remplacée par une valeur mesurée

linéaire.

EA-Bxy-P08 Sert au réglage de MO.

EA-Bxy-Q02 = 4...14 Si la valeur mesurée provient d'un trans-
metteur de mesure de températures qui
ne linéarise pas, la caractéristique de la
sonde peut étre prédéfinie.

La plage du transmetteur de mesure est réglée avec EA-Bxy-P05
et P0O6.

Exemple:

Transmetteur de mesure
300 & 700 °C, type K = 0... 20 mA, mV proportionnel:

EA-Bxy-Q01 = 1

EA-Bxy-Q02 = 5

EA-Pxy-Q05 = 300,0
EA-Pxy-Q06 = 700,0
EA-Bxy-Q03 = 3 (automatique)

Entrée du thermocouple

EA-Bxy-Q01 =3 Thermocouple.

AE-Bxy-Q02 = 4...13 Sélection du type d’éléments.

EA-Bxy-Q03 = 3 Commutable sur °F EA-Bxy-Q03 = 4.

EA-Bxy-Q07 = 0...4 Suivant la compensation de soudure
froide.

Entrée de la sonde a résistance

Suivant le mode de raccordement
utilisé.

EA-Bxy-Q01 =4, 5,6

EA-M01-Q02 Fait la différence entre 2 plages:
=13 -200,0...+200,0 °C
=15 -200,0...+800,0 °C
EA-M02-Q02 Ne permet pas une mesure Pt 100.

Pour le montage a deux fils, procéder a un équilibrage des lignes
(cf. paragraphe service).

Entrée du télétransmetteur

Pour effectuer la mesure du télétransmetteur, en général, un
équilibrage du début et de la fin est requis. L'équilibrage est
décrit dans le paragraphe «Service». L'échelle et la linéarisation
correspondent aux entrées mA.

Entrée universelle EAO1 pour la mesure du télétransmetteur:
EA01-Q01 = 7 ou 8 (Digitric 500 EA02-Q01 = 7 ou 8)
Entrée du courant EAO2 et autres entrées de courant:

EA02-Q01 = 1 (0...20 mA):
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Caractéristiques

AK

S

PID

y Aut

HK

Man

Fig. 34
Z-19079

Les régulateurs ont deux caractéristiques dont le réglage doit
étre effectué dans I'ordre suivant:

Caractéristique de commande manuelle (HK) Lx-M01-Q03

La caractéristique de commande manuelle détermine comment
la sortie du régulateur doit se comporter en actionnant les
touches manuelles <<> et <»> (pour les régulateurs pas a pas,
cette fonction est définie par le cablage).

Les exigences requises relévent des considérations sur la sécu-
rité des équipements techniques pour I'organe de réglage.

Exemple:

La vanne ouvre par effet de ressort et ferme proportionnellement
au courant de réglage, c.a-d. quélle est fermée dans un état
sans courant

ou

la vanne ferme avec effet de ressort et ferme proportionnelle-
ment au courant de réglage, c.a-dire. qu’elle est fermée dans un
état sans courant.

En sélectionnant la caractéristique appropriée, il est possible
d’ouvrir une vanne indépendamment du type avec la touche <»>.
Une vanne ouverte est toujours affichée avec y = 100 %.

Le bloc HK comprend en plus, au choix, la répartition du signal
de sortie de la fonction PID sur deux signaux de sortie avec
caractéristique égale ou différente (split-range).

Caractéristique de commande automatique (AK) Lx-M02-Q01

La caractéristigue de commande automatique détermine com-
ment le régulateur réagit a une modification de la grandeur ré-
glante. La sortie doit-elle monter ou tomber pour une grandeur
réglante ascendante? Faut-il refroidir plus ou chauffer moins a
une température ascendante?

Lors du réglage de la caractéristique de commande automatique,
observer la caractéristique de commande manuelle réglée.
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Valeurs de consigne

Protronic dispose au maximum de 7 sources de valeur de con-

signe:

- jusgqu’'a 4 valeurs de consigne réglables manuellement ou par
interface,

- 1 valeur de consigne externe, liée a une entrée analogique,

- 1 valeur de consigne d’ordinateur et

- 1transmetteur de programme (une seule fois dans I'appareil).

La configuration définit quelles valeurs de consigne sont dispo-
nibles.

Valeur de consigne 1
Bx-M05-Q01 =0 La valeur de consigne 1 est déconnectée
lors des applications avec uniquement
une valeur de consigne externe.

La valeur de consigne peut étre modifiée
avec les touches ou par l'interface.
Lorsqu’'une autre valeur de consigne est
active, la valeur de consigne 1 suit la va-
leur de consigne active. C’est ainsi qu’un
retour en arriére sans a-coups est pos-
sible sur valeur de consigne 1.

La valeur de consigne actuelle n'est pas
mémorisée dans I'appareil. Elle ne peut
pas étre transférée sur un autre appareil
avec la configuration.

Bx-M05-Q01 =1

Bx-M05-Q01 = 2

Bx-M05-Q02 = 0

Bx-M05-Q02 = 1 Au niveau des paramétres, Lx-P81 est ré-
glé et mémorisé comme valeur de con-
signe 1. Cette valeur peut étre transférée
sur d’'autres appareils. Les modifications
de valeurs de consigne consécutives au
processus ne sont pas mémorisées dans
le niveau de commande.

La valeur de consigne mémorisée dans
Bx-P81 est surfrappée lorsque la valeur
de consigne est modifiée.

Bx-M05-Q02 = 2

Consign e 2 & 4 = consigne de rappor t1a3

Il est possible de configurer individuellement si ces valeurs de

consigne

— peuvent étre activées,

- sont réglables sur le panneau avant ou

— sont réglables comme parametres Lx-P82 a Lx-P84 et sont
mémorisées ou

- sont efficaces en tant que valeur absolue ou différence par
rapport a la valeur de consigne 1 (le réglage de la différence
n’est possible qu’au niveau de paramétrage).

Consigne de l'ordinateur

La valeur de consigne de I'ordinateur peut étre uniguement modi-
fiée par linterface.

Rampe de consigne

Une rampe de valeur de consigne est toujours activée laquelle
es rendue pratiquement inefficace par le réglage départ usine
99999 EU/s.

Le fonctionnement de la rampe est actif grace au réglage de Bx-
P77 et Bx-P79 sur des valeurs plus petites.

Affichage de la valeur de consigne pendant le transfert de I'an-
cienne valeur de consigne a la valeur de consigne cible:

BLx-M05-Q09 = 1 Valeur cible sur laquelle doit aller la va-
leur de consigne.
La valeur de consigne actuelle définie par

la rampe.

Bx-M05-Q09 = 2
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Générateur de programme

Un générateur de programme est disponible pour chaque appa-
reil. Ce générateur de programme peut mémoriser jusqu'a 10
programmes avec 15 segments chacun.

Activer les programmes
Chaque programme est activé dans un menu de configuration
(P-M01-Q01 a Q10):

0 Le programme n'est pas activé et ne peut pas étre sélec-
tionné sur la panneau avant.

1 Lors du lancement du programme, celui-ci démarre sur la
valeur de consigne initiale programmée Px-P01.

2 Sila valeur mesurée momentanée est située a l'intérieur du
premier segment, le programme démarre alors avec cette va-
leur. Le segment se réduit de fagcon correspondante. Si la
valeur est située a I'extérieur du segment, le programme
démarre alors avec la valeur de consigne initiale.

Paramétrer les programmes

La réaction du programme dées son lancement (lancement sur
valeur de consigne ou sur le grandeur réglante) est déterminée
par la configuration (P-M01-Q01 a Q10).

Les programmes de 1 a 10 sont paramétrés séparément.

Parametres P-P01 a P-P31

Les parametres du transmetteur de programme Px01 a Px31 dé-
terminent I'évolution de la consigne en fonction du temps. Le
parametre P-P01 est la valeur initiale. La valeur du parameétre P-
P02 est atteinte apres le temps P-P17. Pour une évolution en
forme de saut, régler le temps sur «0x».

A Attention

Les sections avec les valeurs finales —9999 seront sautées
par le programme.

Parametres P-P32 a P-P46

Les traces binaires sont temporairement synchrones avec les
segments du programme des consignes. Chaque segment peut
avoir au maximum 4 flags binaires. Enregister la somme des
sorties souhitées dans les parametres:

Sortie 1 positionnée: POx =1
Sortie 2 positionnée: POx = 2
Sortie 3 positionnée: POx =4
Sortie 4 positionnée: POx = 8

Exemple:
Les sorties 1, 3 et 4 doivent étre positionnées dans le segment
2: P-P33 = 13.

Parametres P-P47 a P-P49

Avec les paramétres P-P47 a P-P49, il est possible de configurer
une boucle entre les numéros de segment P-P47 et P-P48 que
le transmetteur de programme réitére aprés avoir atteint la fin du
segment P-P48 jusqu’a ce que la valeur P-P49 soit atteinte. En-
suite, les segments restants sont traités.

Parameter P-P50 a P-P64

Les parametres P-P50 a P-P64 permettent de définir si le pro-
gramme est arrété dans les segments individuels lorsque la va-
leur mesurée ne peut pas suivre I'évolution de la valeur de con-
signe prédéterminée.

Les rampes sont arrétées, les temps d’arrét s’écoulent a partir du
moment ou la valeur mesurée est a l'intérieur de la tolérance. Le
réglage départ usine de 99999 rend cette fonction inefficace.
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Tableau de paramétrage pour un programme

| Segment | Valeur Temps Tolérance Trace binaire
Valeur initiale Px-P1
1 Px-P2 Px-P17 Px-P50 Px-P32
2 Px-P3 Px-P18 Px-P51 Px-P33
3 Px-P4 Px-P19 Px-P52 Px-P34
4 Px-P5 Px-P20 Px-P53 Px-P35
5 Px-P6 Px-P21 Px-P54 Px-P36
6 Px-P7 Px-P22 Px-P55 Px-P37
7 Px-P8 Px-P23 Px-P56 Px-P38
8 Px-P9 Px-P24 Px-P57 Px-P39
9 Px-P10 Px-P25 Px-P58 Px-P40
10 Px-P11 Px-P26 Px-P59 Px-P41
11 Px-P12 Px-P27 Px-P60 Px-P42
12 Px-P13 Px-P28 Px-P61 Px-P43
13 Px-P14 Px-P29 Px-P62 Px-P44
14 Px-P15 Px-P30 Px-P63 Px-P45
15 Px-P16 Px-P31 Px-P64 Px-P46
Tab. 1
Consigne n fois
P4 P5
P7
P2 Pé P9
P3 P8
P1
PIOT
Temps‘
Segment No. 1 2 3 4 5 7
Param. du temps| P17 P18 P19 P20 P21
Tolerance Param.| P50 P51 P52 P53 P54
Traces binaire P32 P33 P34 P35 P36

Fig. 35  Générateur de programme avec boucle segment 3 a segment 8

Z-19102
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Régulation a consigne fixe

TC

Fig. 36
Z-19066

Régulation a consigne fixe

Le circuit d’entrée a consigne fixe est possbile dans:
- les régulateurs monovoie et multivoies et
— dans les régulateurs en cascade de cascades.

Tache

La grandeur réglante M est réglée sur une valeur de consigne C
créée dans le régulateur ou a I'extérieur de ce dernier. Une cor-
rection d’'état peut étre mise en circuit lors de la régulation de la
guantité de vapeur ou de gaz (cf. paragraphe «Correction
d’état»)

Configuration
Couplage d’entrée

Bx-M03-Q01 = 1; Circuit d’entrée consgine fixe

Bx-M03-Q02 supprimé

Bx-M03-Q03 Normalement 2; Mw en EU

Bx-M03-Q04 Dimension pour indication M/C

Bx-M03-P05 Dimension définie pour ['utilisateur

Bx-M03-Q06 Position de la virgule décimale dans I'affi-
chage numérique

Bx-M03-P07 Valeur numérique pour affichage numé-
rique pour fin d’étendue de mesure

Bx-M03-P08 Valeur numérique pour affichage numé-
riqgue pour fin d’étendue de mesure

Bx-M03-P16 Valeur initiale souhaitée pour indication
analogique

Bx-M03-P17 Valeur finale souhaitée pour indication
analogique

La différence entre Bx-M03-P08 et Bx-M03-P07 est la valeur de
référence pour Kp. Pour une régulateur P avec Kp = 1, il en ré-
sulte une modification de la sortie de 100 % pour une modifica-
tion de I'entrée de P08 — PO7.
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Exemple 1

Thermocouple de type K étendue de mesure —200...+1400 °C:
la mesure donne des valeurs correctes entre —200 °C et
+1400 °C.

Plage de réglage

900,0 a 1100,0 °C avec une décimale apres la virgule:

Bx-M03-Q04 = 3
Bx-M03-Q06 = 1

Affichage en °C
Position de la virgule décimale 0000.0

Note

Si le nombre de positions de la valeur de mesure et les positions
de la virgule décimale sont d’avantage des positions d'affichage
possible, le nombre des virgules décimales sera limité automa-
tiquement.

Bx-M03-P07 = 900 Début d'étendue de mesure
Bx-M03-P08 = 1100 Fin d’'étendue de mesure

Le réglage d’'une position de la virgule décimale n’est pas néces-
saire.
Indication analogique

Bx-M03-P16 = 900 Début d'étendue de mesure
Bx-M03-P17 = 1100 Fin d’étendue de mesure

Tout autre réglage dans la plage —200 a +1400 est également
possible et admissible si cela s'impose pour l'installation.

Le réglage d’une position de la virgule décimale n’est pas néces-
saire.

Limites de la valeur de consigne

Les limites de la valeur de consigne doivent étre réglées sur des

valeurs significatives dans la plage de réglage.

Bx-M03-P75
Bx-M03-P76

Wmin = 900 (°C)
Wmax = 1050 (°C)



Exemple 2
(pas Protronic 100 )

Régulation de la consigne fixe avec correction d'état.

Les entrées nécessaires pour le calcul du débit doivent étre con-
figurées en unités (mbar, bar, °C). Le signal qui se résulte est
calculé en m*/h a titre d’exemple.

Etendue de mesure
0...20000 m*h aprés la correction d'état
Plage de réglage

identique a I'étendue de mesure.

Bx-M03-Q04 = 7
Bx-M03-Q06 = 0

Affichage en m*h
aucune position virgule décimale

Note
Pour un affichage jusqu’a 20000, aucune décimale n’est possible
apres la virgule.

Bx-M03-P07 = 0 Début de I'étendue de mesure
Bx-M03-P08 = 20000 Fin de I'étendue de mesure

Indication analogique

Bx-M03-P16 = 0 Début de I'étendue de mesure
Bx-M03-P17 = 20000 Fin de I'étendue de mesure

Limites de consigne

Les limites de valveur de consigne doivent étre réglées sur des
valeurs significatives dans la plage de réglage.

Bx-M03-P75
Bx-M03-P76

Wmin = 5000 (m*h)
Wmax = 18000 (m®/h)

Affectation des entrées analogiques

En général, les régulateurs monovoie sans module sont carac-
térisés comme suit:
B1-M04-Q01 = 1: 1e entrée = grandeur réglante M.

Pour les régulateurs multivoies, la configuration est déterminée
par I'affectation des entrées disponibles.

La deuxiéme entrée analogique peut accomplir diverses taches:

1. Recopie de position pour les régulateurs pas a pas
B1-M01-Q04 = 2

2. Valeur de consigne externe
B1-M05-Q06 = 2

3. 2. Source de valeur mesurée commutable
B1-M04-Q02 = 2 ensemble avec
B1-M04-Q06 = 1 & 76 (Digitric 500: 46), en fonction de I'en-
trée binaire disponible

Note
Les deux valeurs mesurées doivent avoir la méme dimension
mais pas la méme étendue de mesure.

Exemples d’application:

- Régulation du niveau sur deux réservoirs différents.

- Régulation de la température avec mesure du thermo-
couple jusqu’a 1200 °C et avec pyrométre entre 1000 et
2500 °C.

4. Commande de paramétres
Kp B1-M02-Q07 = 13 oulet
Tn B1-M02-Q10 = 13 ou/et
Tv B1-M02-Q13 = 13 ou/et
YO B1-M02-Q16 = 13 ou/et
TT B1-M02-Q19 = 13 oulet
T1 B1-M02-Q22 = 13
KS B1-M02-Q25 = 13

5. Compensation de perturbation
B1-M02-Q25 = 2 ensemble avec
B1-M02-Q26 =1a 4

6. Tracking Y (la sortie de réglage est contrainte temporaire-
ment sur la valeur de I'entrée 2, pas pour les régulateurs pas
a pas)
B1-M10-Q10 = 2 ensemble avec
B1-M09-Q11 = 1 & 76 (Digitric 500: 46) (EBxy)
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L=_Ed1
" ZEL Lx_¥ DOIGI1
L=_ESA
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Fig. 37  Circuit d’entrée de la consigne fixe
z-19069  .Lx_M1 commutation ES1 ~ - ES2 avec commutateur

SEL

.Lx_ES1 entrée 1, affectée sur Bx-M04-Q01
.Lx_ES2 entrée 2, affectée sur Bx-M04-Q02
.Lx_WAKT valeur de consigne actuelle
.Lx_XDIGI affichage numérique de M
.Lx_WDIGI affichage numérique de C

.Lx_XANA
.Lx_WANA
.Lx_D
LX_XW

affichage analogique de M
affichage analogique de C
a la composante D

Ecart de réglage
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Régulation de constituants multiples

Le circuit d’entrée de constituants multiples est possible dans:
- des régulateurs monovoie et multivoies et
- des régulateurs en cascade de cascades.

Normalement, il exige des entrées analogiques supplémentaires.

Applications

1. Régulation d’eau d’alimentation de chaudiéres a tambour. A
la place de ce circuit, un circuit en cascade peut étre égale-
ment utilisé (cf. «Cascades») (pas Protronic 100 ).

2. Interconnection additive de signaux de mesure ou valeurs de
consigne.
Exemple: régulation de la somme de deux signaux de quan-
tité.

Pour les deux mesures de quantité, une correction d’état peut
étre incorporée pour le gaz ou la vapeur (cf. paragraphe «Cor-
rection d'état»).

Configuration pour ler
(pas Protronic 100 )

@

-

Niveau d’eau du tambour

Fig. 38
7-19122

Circuit d’entrée de constituants multiples

Bx-M03-Q01 = 2

En fonction du probléeme posé, la différence de I'eau d’alimen-
tation et de la quantité de vapeur sera connectée de facon liné-
aire ou différentielle.

Application linéaire

Xw =M+ K2*(ES2+K3*ES3)-C
Bx-M03-Q02 = 2 le niveau d’eau affiché est faussé par la
différence d’eau d’alimentation - quantité
de vapeur

Bx-M03-Q02 = 3 Affichage du niveau d'eau non faussé

Application différentielle:
Xw=M-C

A la composante D: K2 * (ES.2 + K3 * ES.3) requiert une régu-
lation PID:
Bx-M02-Q02 = 4
Bx-M03-Q03 = 1 de préférence, affichage de I'écart de
réglage en %

correspond a la configuration de ES1
correspond a la configuration de ES1
correspond a la configuration de ES1

a adapter lors de la mis en service

Bx-M03-Q04 - Q08
Bx-M03-P16
Bx-M03-P17
Bx-P101 bis P103

Affectation des entrées Lx-M04 en fonction des entrées ana-
logiques disponibles.
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Configuration pour 2ieme.

Si deux valeurs seulement doivent étre additionnées dans un ré-
gulateur monovoie, il est alors possible de travailler également

avec l'appareil de base.

Circuit d’entrée de constituants multiples

Bx-M03-Q01 = 2 Xw = ES1 * K1 + K2 (ES2 + K3 *
G) ES3) - C
Bx-M03-Q02 = 2
-| Bx-P101 = 1
Bx-P102 = 1
Bx-P103 =0 pour deux entrées uniquement
Bx-M03-Q03 a P08 correspondant a la configuration
des entrées
Bx-M03-P16 valeur initiale de l'indication
—| Lx-M03-P17 valeur finale de lndication
Fig. 39 L'Ensemble du débit
Z-19068
LA_ESA i Lozl
LA kA 0]
Li_XAnmMA
Li_EszZ + + o f—
=] [ ] [=]
r I_ Li_D
Li_kz
e AR A
[& ]
Li_Es3 -
Li_K= Iz—
LA _wiARA
L _wrAKT L _wwohzi
Fig. 40 Circuit d’entrée de constituants multiples
7-19095  .Lx_ESx entrées du circuit d’entrée .Lx_XDIGI affichage numérique pour M

constituants multiples rangés sur Lx-M04-Q0x
avec les entrées analogiques EAxy

Lx_Kx facteurs d'évaluation K1 a K3 = Lx-P101 a Lx-
P103

.Lx_WAKT valeur de consigne actuelle

.Lx_WDIGI affichage numérique pour C
.Lx_XANA indication analogique pour M
.Lx_WANA indication analogique pour C
.Lx_D a la composante D

Lx_XW écart de réglage
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Régulation de rapport

Le circuit d’entrée de rapport est possible dans:

- les régulateurs monovoie

- les régulateurs a plusieurs voies indépendantes

- les régulateurs pilotes et en cascade de cascades

Valeurs de rapport et de consigne

Pour la régulation de rapport sont disponibles en tant que
sources de consigne Rcl a Rc3: une consigne externe (signal du
courant), le transmetteur de programme et une consigne de
I'ordinateur comme consigne de rapport.

Tous les circuits d’entrée de rapport peuvent étre aussi employés
comme circuit d’entrée de consigne fixe et de rapport. A cette
application, s’ajoute également la valeur de consigne C1.

Une configuration appropriée permet de régler a valeur de con-
signe C1, tant qu’elle n’est pas utilisée, de fagon a ce la commu-
tation rapport — consigne fixe s’effectue sans a-coups.

Configuration:
Bx-M05-Q01 = 3 la consigne 1 est réglée pour une régula-

tion de rapport

La consigne de rapport Rcl peut étre configurée de telle fagon
que pour la régulation de consigne fixe ou I'utilisation d’'une autre
consigne de rapport, elle puisse étre réglée et qu’'un retour sans
a coups soit possible sur la consigne de rapport 1 Rcl.

Configuration:
Bx-M05-Q03 = 6 la valeur de consigne 2 est réglée sur le

rapport actuel

M

jy

M

N

TRNCEED
DIV RM llm-

c | [2lolo]man]
1| klole

==

(=)
0

@®

Err

| [ ol ]

SP-w

@®

#0c| | [old

£X

[ap)

Bias (Parameétre 117)

| blolo] % |

SP-w [ |
cRe] [ 11l — " ¥
R3] | lilals
el | [1]o[o]

x| 2D i o)

Fig. 41
Z-19125

Circuit de principe du couplage d’entrée «rapport» sans conditionnement pour M1 et M2 et sans parametres d’échelle et de limitation
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Régulation de rapport I: régulation A

&

QC

FFC
V]

ot
1

Régulation de rapport sur un four chauffé au gaz

Fig. 42
Z-19067

A=1
Air

»

A Combustible

\

Detail A

Fig. 43
Z-19073

Excédent d’air, a = linéaire, b = non linéaire

L'atmosphére d’'un four chauffé au gaz ou au mazout doit étre
réglée. La valeur de consigne A est appliqguée. La combustion
optimale est définie pour A = 1.

Un excédent d’air doit étre garanti dans la plage de charge infé-
rieure (A).

A est définie comme rapport air/combustible. Par conséquent, le
signal d'air doit étre toujours lié a ES1 en dépit de I'air ou du
combustible.

Exemple de configuration

Configurer les modules suivants pour la boucle x:

Bx-M03-Q01 =4, 5 rapport ou consigne fixe/rapport commu-

tables

Bx-M03-Q02 bloqué

Bx-M03-Q03 =0 Xw en %, donne une information quali-
tative
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Configuration air (M1)
Bx-M03-Q04 =

Bx-M03-Q06 = 1
Bx-M03-P07 = 0

par exemple m3/h

1 décimale apres la virgule

affichage numérique plage transmetteur
début valeur = 0

Bx-M03-P08 = affichage numérique plage transmetteur fin
La différence entre Lx-M03-P08 et PO7 est la valeur de référence
pour Kp. Pour une régulateur P avec Kp = 1, il en résulte une
modification de la sortie de 100 % pour une modification de
I'entrée.

Configuration de I'affichage pour rapport

Bx-M03-Q09 = 1 Rx (Vréele) et la consigne V sélectionnée
Rc sont affichées sur l'indicateur numé-
rique

M (air) et C = Rc * combustible sont affi-
chées sur l'indicateur numérique, Rc peut
étre sélectionnée avec <Ind>

Dimension pour V

avec 2 décimales aprés la virgule
rapport stoechiométrique air a gaz pour
A=1

Bx-M03-Q09 = 2

Bx-M03-Q10 = 0
Bx-M03-Q12 = 2
Bx-M03-P14 =

Exemple:
pour A = 1:, air : combustible = 4,15 : 1
Bx-M03-P14 = 4,15

Affichage analogique
Bx-M03-Q15 = 2 normalement affichage analogique pour
Rx et Rc

définir la plage d’'affichage

pour les affichages analogiques

Bx-M03-P16
Bx-M03-P17

Exemple:
Plage d'affichage 0,75 & 1,25
Bx-M03-P16 = 0,75

Bx-M03-P17 = 1,25

Pour la valeur fixe/rapport, la valeur de paire de Lx-M03-P07/P08
est utilisé pour I'affichage analogique de la valeur fixe.

Excédent d’air
L'excedent d'air est obtenue par le réglage d'un «bias».

Linéaire:
Un bias linéaire est réglé avec le paramétre Lx-P117. Il a tou-
jours la dimension du signal dair.

Non linéaire:
Le bias découle de la quantité de combustible.

Configuration:
Bx-M04-Q04 = 94
Bx-M04-Q02
Bx-M04-Q05

la valeur de ES4 est sur le tableau 4

est égal

I'entrée du tableau 4 a le méme signal
gue I'entrée ES (combustible)
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Fig. 44  Structure du circuit d’entrée de rapport, affichages et formations de lecart de réglage. Affichage Vréele et Vconsigne. Sans couplage

z-19123  des signaux d’entrée

Régulation de rapport Il: régulation de mélange

—

Pour la régulation du mélange dans la technique de processus,
deux processus de réglage différents sont souhaités pour le
rapport de consigne:

Rapport de mélange des deux composantes entre eux:
Rapport 1 V = quantité 1 / quantité 2

Exemple: Régulation de neutralisation

Rapport de mélange d’'une composante dans le produit fini:

Rapport 2 V = quantité 1 / (quantitél + quantité2)
Exemple: rapport de graisse dans les produits laitier

Fig. 45 Régulation de mélange
Z-19068

L'affectation des entrées est définit par V. Connecter toujours le
signal dans le compteur avec ES1, également s'il s'agit de quan-
tité 1 ou de quantité 2.

La configuration suivante sera nécessaire en addition a I'affec-

tation des entrées en fonction des modules d’entrées et de leur
arrangement:
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Configuration de rapport 1
Régulation de mélange V = quantité 1 / quantité 2

V en tant que valeur réele, peut accepter théoriguement chaque
valeur entre 0 et l'infini.

Bx-M03-QO01 = 4 ou 5 rapports ou consigne fixe/rapport

Selon les besoins de ['utilisateur, les indications analogiques
peuvent avoir les définitions suivantes:

Bx-M03-Q15 = 2 rapport de mélange valeur réele et de
consigne

écart de réglage en % comme information
qualitative

Bx-M03-Q03 =0

ou
Bx-M03-Q15 =1 guantité 1 et quantité 2 * valeur de con-
signe V

affichage de I'écart de réglage en EU

comme quantité 1, p.ex. m*h

Bx-M03-Q03 = 1

Bx-M03-Q15 indication analogique Vréelle et Vcon-
signe ou M et Vconsigne * quantité 2

Bx-M03-P16 indication analogique du début de la
plage d’affichage souhaitée

Bx-M03-P17 fin de la plage d’'affichage souhaitée

Bx-M03-Q18 sortie de I'affichage définie sur sortie ana-

logique avec Bx-M03-Q15 a Q17

Configuration rapport 2

Régulation de mélange rapport dans le produit fini
V = quantité 1 / (Qquantité 1 + quantité 2)

V peut accepter comme valeur réelle et de consigne uniqguement
la plage de valeurs de 0 a 1. Par conséquent, il en résulte une
échelle en 0 & 100 % ou en plages partielles.

La configuration a lieu comme pour le rapport 1 avec les diffé-
rences suivantes:

- - 0,
Configuration quantité 1: Bx-M03-Q09 normalement %
Bx-M03-Q04 Dimension p.ex. m*/h L
Bx-M03-Q06 Virgule décimale suivant I'application Lx-M03-P14 = uantitéqﬁa(rzltcl)tr?wl\)(fo LTaAr;)tité 5 30 A
Bx-M03-P07 Etendue de mesure - début (normalem. 0) q q
Bx-M03-P08 Etendue de mesure - valeur finale - . .
Valeur numérique du quotient des signaux
Configuration rapport: d’entrée gradués pour les mémes valeurs
Bx-M03-Q09 affichage numérique Vréelle et Vconsigne mesurées en mA par exemple valeur
ou M (quant. 1) et Vconsigne * quant. 2 finale.
Bx-M03.Q10 dimension pour V par exemple sans ou %
Bx-M03-Q12 décimales aprés la virgule p. affichage V
Bx-M03-P14 guant. 1 (20 mA) / quant. 2 (20 mA), va-
leur numérique du quotient des signaux
d’entrée gradués pour les mémes valeurs
mesurées en mA p. ex. valeur finale
""" e L TR R T
% Ratio
Ratio max
cr| [ [1jofo] |
Ratio min Ratio consigne
A Y
M1 - FO8 — I Ratio
PO8 - PO7
M2 * CR + B - FO8 - Rati .
M1/M2 POS8 - PO7 o I a2 RS9 s
Div
’ —m[ [2[2[1]1][mam]
Quantitél = M1
Err
E
Quantité2 = M2 ] |
MuUL -+
BIAS
M2i 22111 m3/h
Fig. 46  Structure du circuit d’entrée de rapport. Affichages et formation de I'écart de réglage. Affichage des quantité 1 et de quantité 2). Sans

z-19124  couplage des signaux d’entrée.
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Fig. 47  Circuit d’entrée consigne fixe/rapport 2
Z-19xxx  LX-ESx entrées des circuits d’entrée de rapport .Lx-XDIGI affichage numérique pour M
rangées sur les entrées analogiques par .Lx-WDIGI affichage numérique pour C
Bx-M04 .Lx-VISTDIGI affichage numérique pour Vréele
Lx-V valeur de consigne V .Lx-XANA indication analogique pour M
CONST_R100 100% .Lx-WANA indication analogique pour C
LX-AKT consigne fixe-valeur de consigne actuelle Lx_V_F commutation consigne fixe/rapport
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Multiplication

TC

=

Régulation de la quantité de chaleur avec Protronic 500

Fig. 48
Z-19127

Le couplage d’entrée multiplication permet la régulation d’un pro-
duit a partir de deux grandeurs d’entrée. Pour cela, la somme
évaluée de deux grandeurs peut aussi figurer a la place d'une
grandeur d’entrée.

Xw = E1 * (E2 + K3*E3) - C

La régulation de la quantité de chaleur sert d’exemple d'applica-
tion. Il s’agit ici de mesurer sur un consommateur de chaleur la
quantité qui coule (ou s’écoule) d'un caloporteur p.ex. I'eau et la
différence de température entre I'aller et le retour.

Pour obtenir une mesure exacte, la pression et la température de
la quantité sont corrigées (en cas d’eau, il s’agit souvent unique-
ment d’'une correction de la température d’eau). Dépendant de
I'arrangement de la mesure de débit en flux ou reflux, les tem-
pératures appropriées devaient étre utilisées.

Configuration

Les trois entrées sont a graduer avec leurs dimensions.

Couplage d’entrée:
Bx-M03-Q01 = 3

Affectation correction d’état

CE1-M02-Q01 = signal de débit en fonction de Il'entrée
utilisée

pas de correction de pression
température aller en fonction de I'entrée
utilisée

pas de correction de joint

Multiplication

CE1-M02-Q02 = 0
CE1-M02-Q03 =

CE1-M02-Q04 = 0

Affectation du couplage d'entrée:
Bx-M03-Q01 = 91 signal de quantité corrigé a partir de la
correction d’état 1

Bx-M03-Q02 = température aller en fonction de I'entrée
utilisée

Bx-M03-Q03 = température retour en fonction de I'entrée
utilisée

Parametres:

Bx-P102 = -1 fait de I'addition la soustraction néces-

saire.

Li_Esi " Lo
Li_Esz F LA s
[+ ]
Li_Es2 "
Li_ka Li_D
- -
- LA
IRITETEY
LA s kT LA _wDkz

Fig. 49  Circuit d’entrée multiplication
7-19096  .Lx-ESx entrées des circuits d’entrée de rapports
rangées sur les entrées analogiques par
Bx-M04
.Lx-K3 facteur d’évaluation pour ES3

.Lx_WAKT valeur de consigne actuelle
.Lx_XDIGI affichage numérique pour M

.Lx_WDIGI affichage numérique pour C
.Lx_XANA indication analogique pour M
.Lx_WANA indication analogique pour C
.Lx D a la composante D

Lx_XW écart de réglage
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Pilotage de parametres

Le pilotage de parameétres permet I'adaptation ciblée des para-
metres a des faits altérables reproductibles dans le processus.

Commutation de paramétres

Un ou plusieurs parameétres peuvent étre commutés en fonction
d’une valeur limite ou d’'une entrée binaire. Ceci est par exemple
indispensable pour la commutation entre deux signaux de me-
sure différents en tant que grandeur réglante.

La commutation n’est pas nécessaire pour les transmetteurs de
mesure avec différentes étendues de mesure pour la méme
grandeur physique. La valeur mesurée ne change pas pendant
la commutation grace a I'échelle des entrées.

Gp

A
Gp fin
Gp deb.
>
AL4 ou EBx
Fig. 50 Commutation Gain
Z-19086

Configuration et paramétrage:
Bx-M02-Q07 = 11 ou 12
Bx-P07 = KpA

Bx-P08 = KpE

Commutation par GW4 ou EBx

En cas spécial: commutation P-PI

Ici p.ex TnA = 0. Tant que TnA reste efficace, la composante |
demeure hors circuit.

Pilotage de parameétres

Linéaire
Gp fin
Gp deb.
- >
U-Gp deb. U-Gp fin U-Gp
Gp - GPE (Ug,Ugpw) + GPA (Ugpe-Ugpy)
UGpE_ UGpA
Fig 51  Pilotage de parametres linéaires, U: variable qui commande

Z-19085

C’est en fonction d’'une grandeur analogique a sélection libre
(valeur de consigne, valeur mesurée, grandeur réglante, etc.)
qgue le parametre efficace sera modifié linéairement entre une
valeur initiale et finale.

Configuration et paramétrage:
Bx-M02-Q07 =1 a5o0u 13 commande Kp par grandeur sé-
lectionnée

par exemple valeur de consigne
(Bx-M02-Q07 = 2)

Bx-P06 = KpA

Bx-P07 = KpE

Bx-P08 = U-KpA

Bx-P09 = U-KpE

Non linéaire

Pour la régulation de la valeur du pH, le gain de dérivée du sys-
teme réglé varie considérablement avec la valeur du pH. Le gain
de dérivée est le plus élevé a pH 7 et chute considérablement
pour pHO et pH14. Un gain de dérivée réciproque est requis
dans les régulateurs.

Gp
Gs

Gain

pH

pH

Fig. 52 Pilotage de paramétres non linéaire
Z-19099  par la valeur mesurée pH
Configuration:

Bx-M02-Q07 = 7 Commande de paramétres par grandeur

réglante M sur tableau 1

Le tableau 1 est paramétré avec le gain Kp dérivée du circuit de
régulation (dérivée de la courbe de titrage).
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Correction d'état
(pas Protronic 100 )

Lors de la mesure des gaz ou des quantité de vapeur, le dispo-
sitif de mesure est mis sur des valeurs de température et de
pression déterminée. Lorsque les valeurs réeles different de ces
valeurs déterminées, il en résulte des erreurs de mesure consi-
dérables. Des circuits de correction ont été prévus pour corriger
ces erreurs lesquels peuvent corriger des valeurs de gaz aussi
bien idéales que réeles.

La correction d'état calcule les quantités normalisées (0 °C et
1,013 bar) a partir des valeurs mesurées actuelles.

La correction d’'état est possible avec tous les couplages d'en-
trée.

Deux corrections au maximum sont disponibles simultanément
dans I'appareil.

Normalement, la correction d’état exige des entrées analogiques
supplémentaires. Il n’est possible de travailler avec la correction
d'état une fois que celle-ci a été intégrée dans la configuration
(p.ex. avec Bx-M04-Q01 = 91 (régulation du débit avec correc-
tion d'état)).

Affectation des entrés et sorties

L'affectation des entrées de correction d'état s'effectue en fonc-
tion de la place du module des entrées analogiques. Les en-
trées doivent étre chacune graduées . Peu importe si une va-
leur mesurée de température est connectée directement ou par
transmetteur de mesure.

Abrévations et notions

Index «r» pour «valeurs de calcul» (valeurs pour dimensionne-
ment de diaphragme)

Qv débit du volume de service en m*h

Qn débit de volume en condition normale en m3/h

Qm débit de masse en condition mormale en t/h

P en bar absolu ou surpress. (en fonct. du transm.)

Pr en pression absolue

T température en °C

Pn pression normalisée 1.0135 bar

Tn température normalisée 273,15 K = 0 °C

RHO densité en kg/m®

RHO-MIN  plage de correction pour RHO

RHO-MAX  plage de correction pour RHO

Patm pression atmosphérique en bar (absolu)

Pr en bar absolu

Zn facteur de gaz réel chez Pn et Tn (facteur de
compressibilité)

Pmin/Pmax plage de correction pour P

Tmin/Tmax plage de correction pour T

P20...28 facteurs de gaz réel (réglage départ usine 1,00)
(facteur de compressibilité)

HAB hauteur des appuis en mm donne le niveau d’eau

Tvgl température de la colonne comparative en °C

Tmin Tmoyenne Tmax

Pabsmin P20 P23 P26

Pabsmoyenne | P21 P24 p27

Pabsmax P22 P25 P28

Tab. 2
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Configuration des gaz et de la vapeur

EZk @
Pression diff., Volume
EZk P
Pression
EZk . Zkx
Temperature  Sofie
EZ D Densité
Correction d”état gaz, vapeur

Fig. 53
Z-19144

Correction d’'état du gaz, de la vapeur
Les parametres et les données de configuration sont repré-
sentés dans les tableaux 3 & 5.

Configuration du débit de masse d’eau

EZk Q
Pression diff., Volume

EZk P
Pression

EZk T Zkx
Temperature Sorfie

Correction d”état gaz, vapeur

Fig. 54
Z-19145

Corection d'état du gaz, de la vapeur, du niveau d’eau du
tambour

Les parametres et les données de configuration sont repré-
sentés dans les tableaux 6 et 7 ou 8 et 9 resp.

Configurierung du niveau d’eau du tambour

IN 1
Pression diff.

IN 2
Pression

IN 3 Zkx
Température Sortie
de la colonne
comperative

Fig. 55 Le niveau d'eau

Z-19146

Les parametres et les données de configuration sont repré-
sentés dans les tableaux 8 et 9.




Configuration des gaz et de la vapeur

Tableau 3 Question/ Vapeur saturée, Vapeur saturée
Para- Gaz, Vapeur, débit, pression débit masse,
metre Gaz, mesure débit masse, différentielle pression différentielle
CEx-MO01-| pression différentielle | de volume| pression différentielle | correction pression | correction tempé-
rature Dim.
linéaire calcul linéaire calcul linéaire calcul linéaire calcul
racine racine racine racine
Qo1 1 1 2 3 4 5 -
Calcul racine Q29 0 1 0 1 0 1 0 1 -
Débit a I'état normal Qn,r ou P02 valeur valeur valeur Nm%h
Débit massique Qm,r P02 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur kg/h
Pression différentielle AP,r P03 valeur valeur valeur valeur mbar
Pression atmosphérique P04 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur bar
Patm,r abs abs
Pression P,r abs P05 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur bar
abs
Température Tr P06 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur °C
Facteur de gas réel Z(Pr,Tr),r PO7 valeur valeur valeur -
Densité a I'état normal gn,r P08 valeur valeur valeur kg/m?
Tab. 3 Valeurs nominales du dispositif de mesure (valeur de calcul)
linéaire pas de calcul racine dans le transmetteur ou dans I'entrée analogique
calcul racine calcul racine dans transmetteur ou dans I'entrée analogique
Les champs sur fond gris entrées pas nécessaires, les entrées seront ignorées
z
1
——  Tmax
.
b Tmoyenne
I —
Tmin
# valeurs de calcul
Pmin  Pmoyenne Pmax P
Fig. 56  Evolution schématique de la caractéristique pour Z = f(P,T)
719147
Tableau 4 Tmin Tmoyenne Tmax
Pabs,min valeur (P20) valeur (P23) valeur (P26)
Pabs,moyenne valeur (P21) valeur (P24) valeur (P27)
Pabs,max valeur (P22) valeur (P25) valeur (P28)
Tab. 4

le calcul du diaphragme et étre préparés pour la mise en service.
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Facteurs de gaz réel (réglage départ usine 1,00 pour gaz idéaux). Les facteurs de gaz réel doivent étre déterminés en supplément pour
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Tableau 3 Question/ Vapeur saturée, Vapeur saturée
Para- Gaz, Vapeur, débit masse, débit pression,
metre Gaz, mesure débit masse, pression différentielle, pression
CEx-M01-| pression différentielle | de volume| pression différentielle | correction pression différentielle,
correction tempé-
rature Dim.
Clinéaire | calcul | | linéaire | calcul | linéaire | calcul | linaire | cacul |
racine racine racine racine
Q01 1 1 2 3 3 4 4 5 5 -
Transmetteur de pression
QB | 1 1 1
Pressionabsolue””'(‘;)'1'8”” 2 2 2 -
Consignes de correction:
Pression min.| P10 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur bar
Pression max.| P11 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur bar
Température min.| P12 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur °C
Température max.| P13 valeur valeur valeur valeur valeur valeur valeur °C
Densité min.| P14 valeur valeur valeur kg/m®
Densité max.| P15 valeur valeur valeur kg/m?

Tab. 5

Valeur mesurée et plage de correction

Les limites pour la correction de pression sont a entrer
selon les donnés du transmetteur de pression:

pression en surtension

de pression en pression absolue

Débit de masse d’eau

Le transmetteur de surpression requis des limites de

Le transmetteur de pression absolue requis des limites

Si une ou plusieurs signaux de mesures ne sont pas con-
nus, entrer les limites de correction des valeurs calculées.
Si la mesure de pression est supprimée, il faudra préciser
en plus a Q18 si les limites données sont exprimées en
pression absolue ou en surtension.

Tableau 6 Question/ Eau, Eau, Dimension

paramétre mesure de pression différentielle mesure de

CEx-M01- volume

""""""""""""""""""" linéaire | calculracine |
Q01 6 6 7 -

Calcul racine Q29 0 1 -
Débit massique Qm,r P02 valeur valeur valeur kg/h
Pression différentielle dP,r P03 valeur mbar
Pression atmosphérique Patm,r P04 valeur valeur valeur bar abs
Pression P,r abs P05 valeur valeur valeur bar abs
Température T,r P06 valeur valeur valeur °C
Facteur de gas réele Z(Pr,Tr),r P07 valeur valeur valeur kg/m?®
Densité a I'état normale Rho P08 valeur valeur valeur kg/m®

Transmetteur pression

Pression absolue

Consignes de correction

Pression min. P10 valeur valeur valeur bar
Pression max. P11 valeur valeur valeur bar
Température min. P12 valeur valeur valeur °C
Température max. P13 valeur valeur valeur °C
Densité min. P14 valeur valeur valeur kg/m?®
Densité max. P15 valeur valeur valeur kg/m®

Tab. 6
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Les limites pour la correction de pression sont & entrer
selon les donnés du transmetteur de pression:

— Le transmetteur de surpression requis des limites de
pression en surpression

— Le transmetteur de pression absolue requis des limites
de pression en pression absolue

Niveau d’eau du tambour

Sie une ou plusieurs signaux de mesures ne sont pas con-
nus, entrer les limites de correction des valeurs calculées.
Si la mesure de pression est supprimée, il faudra préciser
en plus & Q18 si les limites données sont exprimées en
pression absolue ou en surtension.

Tableau 8 Question | Mesure du Dimension Tabelle 9 Question | Mesure du Dimension
niveau niveau
Qo1 = 8 - Pression différentielle Q09 = valeur mbar

Valeur finale dP

Espacement des P16 = valeur mm

appuis HAB Correction pression Q10= valeur bar
Limite min  Pmin

Tcomp' P17 = valeur °C

] Correction pression Ql1= valeur bar
Tmin P12 = valeur °C Limite max Pmax
Tmax P13= valeur °C Plage de sortie Q30= valeur mm
Tab. 7 Valeurs nominales du dispositif de mesure (valeur de calcul) Début
1 a partir de Version 3.4.1 )

Plage de sortie Q31= valeur mm
Fin

En absence d’'une mesure de température, Tmin = Tmax devait
étre ajusté sur la température de la soudure froide (a partir de
version 3.4.1).

Tab. 8  Valeurs de mesure et plage de correction
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Fig. 57  Circuit d’entrée de consigne fixe avec correction d'état supplémentaire
z-19072  .EZKX affectation d’entrée .Lx_XDIGI Affichage digitale pour M
de la correction d’état CEx-M02-Fx .Lx_WDIGI Affichage digitale pour C
.Lx-B1 commutation ES1 —~ - ES2 avec commutateur .Lx_XANA Affichage analogique pour M
SEL .Lx_WANA Affichage analogique pour C
.Lx-ESx entrées du circuit d’entrée de consigne fixe .Lx_D au composant D
rangées sur la correction d'état Lx_XW Ecart de réglage
.Lx_CAKT valeur de consigne actuelle

Définition d’une sortie analogique de la correction d’état

Dans la configuration indiquée en fig. 57 le résultat de calcul
présenté par la correction d'état de la commutation initiale est
fourni directement comme valeur de mesure.

Si une entrée analogigue supplémentaire pour courant/tension
avec le résultat de la correction d’état est requise, celle-ci peut
étre définie avec les parameétres suivants:

CEx-M01-P30 Plage initiale = valeur de mesure pour 0 %
0/4 mA ou 0/2 V

CEx-M01-P30 Plage finale = valeur de mesure pour 100 %
20 mA ou 10 V

Les valeurs pour P30 et P31 peuvent fluctuer entre ou hors des
resultats de calcul attendus.

Les données pour CEx-M01-Q32 et CEx-M01-P33 sont faculta-
tives. Ces données n'ont aucune significance pour l'appareil
mais simplifient la commande pendant une vérification posté-
rieure de configuration.

Avec CEx-M03-QO01 est définie une sortie analogique libre pour
la sortie des résultats de correction.
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Sorties de réglage du régulateur

Les sorties de réglage suivantes sont configurables:

Régulation a deux positions

— avec sortie transistor ou

— avec sortie relais

(régulation fort-faible-arrét p.ex. A-Y-arrét = régulateur a deux
positions avec contact auxiliare).

Régulateur a trois positions (chauffage-arrét-refroidisement)

— avec sortie transistor ou

— avec sortie relais,

au choix 1 sortie également continue (les paramétres Bx-P25 a
P27 sont actifs).

Régulateur pas a pas et positioneur
— avec sortie transistor ou
— avec sortie relais.

Régulateur continu
au choix avec sortie split-range (les parametres Bx-P25 a P27
sont actifs).

Les sorties de réglage des régulateurs pilotes et des régulateurs
de limitation ne peuvent pas étre configurés. lls sont automa-
tiquement réglés sur le signal de sortie continu.

Dans les exemples suivants, les sorties binaires SB01 et SB02
sont utilisées a titre d’exemple. L'utilisation d’'autres SBxy est
également possible.

Régulateur & deux positions
Monovoie avec sortie transistor dans I'appareil de base

Définition binaire:
ESB-M01-Q01 = 3 ESBOL1 est sortie avec comporte-
ment de courant au repos = SB01
régulateur a deux positions

sortie de réglage Y1 sur SBO1

B1-M01-Q02 = 3
B1-M10-Q04 = 1

Régulateur a deux positions pour fort-faible-arrét

Définition binaire:
ESB-M01-Q01 =3 ESBO1 est sortie avec comporte-
ment de courant au repos = SB01
ESBO2 est sortie avec comporte-
ment de courant au repos = SB02
régulateur a deux positions avec
contact auxiliare

valeur de consigne 3 comme con-
tact auxiliare max

régler la valeur précise lors de la
mise en service

sortie de réglage sur SB01

La valeur de consigne 3 sur SB02
commute de «plus forte» a
«faible»

ESB-MO02 = 3
B1-M01-Q02 = 3
B1-M08-Q03 = 4
B1-P93=-3a -5 %

B1-M10-Q04 =1
B1-M11-Q03 = 2

Régulateur monovoie avec sortie de relais et régulateur a
plusieurs voies

Pour les régulateurs multivoies et les régulateurs avec sortie
relais, les sorties disponibles doivent étre conformément confi-
gurées.

Régulateur & trois positions
(chauffage-arrét-refroidissement)

Monovoie avec sortie transistor dans I'appareil de base
ESB-M01-Q01 = 3 ESBO1 est sortie avec comporte-
ment de courant au repos = SB01
ESBO02 est sortie avec comporte-
ment de courant au repos = SB02
régulateur a trois positions

ler sortie de réglage (chauffage)
Y1 sur SBO1

2e sortie de réglage (refroidisse-
ment) Y2 sur SB02

ESB-M02-QO01 = 3

B1-M01-Q02 = 5
B1-M10-Q04 =1

B1-M10-QO5 = 2

Régulateur a trois positions (chauffage-arrét-refroidisse-
ment) avec sortie de réglage continue pour chauffage

Définition binaire
ESB-M01-Q01 = 3 ESBO1 est sortie avec comporte-
ment du courant au repos = SB01
B1-M01-Q01 = 6
B1-M10-Q05 =1 sortie de réglage a commutation
(refroidissement) Y2 sur SBO1
sortie continue (chauffage) Y1 sur

SA01

B1-M10-Q01 =1

Régulateur monovioie avec sortie de relais et régulateurs
multivoies

Pour les régulateurs multivoies et les régulateurs avec sortie de
relais, il est nécessaire de configurer les sorties disponibles de
maniére appropriée.
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Régulateur pas a pas

Pour I'utilisation d’'un appareil de base sans module, il est pos-
sible d'utiliser la deuxieme entrée pour la recopiede position ou
une autre fonction.

B1-M01-Q04 = 2 Recopie de position sur EA02

SA-M01-Q01 =5 La sortie analogique fournie 20
mA pour I'alimentation d’une reco-
pie de position sur EA02
EA-M02-Q01 =1 EA02 = 0...20 mA

Pour équilibrage de 0 et 100 %, cf. paragraphe «Service».

Sorties:
ESB-M01-Q01 = 3 binaire ESBO1 est la sortie avec
comportement du courant au re-
pos = SBO1

binaire ESB02 est la sortie avec

comportement du courant au re-

ESB-M02-QO01 = 3

pos = SB02

B1-M10-Q04 = 1 sortie de réglage «plus» Y1 sur
SBO1

B1-M10-Q05 = 2 sortie de réglage «moins» Y2 sur
SB02

Positionneur

Un positionneur est un régulateur pas a pas qui conduit un ser-
vomoteur électrique sur une position externe donnée dans la
plupart des cas. Un positionneur requiert une recopie de position
comme valeur mesurée.

B1-M01-Q01 = 11
B1-M03-Q01 = 1
B1-M04-Q01 = 1
B1-M05-Q06 = 2

Positionneur

Circuit d’entrée de consigne fixe
Recopie de position sur EA01
Valeur de consigne externe sur
EAOQ2

Sortie de réglage comme régulateur pas a pas

Régulateur monovoie avec sortie de relais et régulateurs
multivoies

Pour les régulateurs multivoies et les régulateurs avec sorties de

relais, il est nécessaire de configurer les sorties disponibles de
maniére appropriée.

Régulateurs continus

Dans l'appareil de base, un seul régulateur avec sortie de ré-
glage est possible. Un module de sortie continue est requis pour
une deuxiéeme sortie de réglage analogique.

Une sortie de réglage (correspond a I'ajustage départ usine):
B1-M01-Q02 = 1

SA-M01-Q01 =1, 2 en fonction de la gamme des signaux
B1-M10-Q01 =1 ler sortie de réglage Y1 sur SAO1

Deux sorties de réglage (split-range) (pas Protronic 100 ):
Module de sortie par exemple sur emplacement 3
B1-M01-Q01 =7
B1-M10-Q02 = 31 2ieme sortie de réglage sur premiére sor-
tie du module de sortie sur emplacement
3

SA-B31=Q01 =1, 2 en fonction de la gamme des signaux
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Cascades

Cascade avec un régulateur en cascade

Cette configuration est possible dans I'appareil de base si au-
cune exigence particuliere n'est requise aux entrées et aux sor-
ties.

2(4) ‘o)

-

Processus

Fig. 58
Z-19076

Configuration

Régulateur pilote est boucle 2 ou boucle 4 (Protronic 100 : bou-
cle 2)

B2-M01-Q01 =2 ou

B4-M01-Q01 = 2

Régulateur en cascade a boucle 2 est boucle 1
B1-M01-Q01 = 3

Régulateur en cascade a boucle 4 est boucle 3 (pas Protronic
100)
B3-M01-Q01 =3

Les couplages d’entrée des régulateurs peuvent étre sélection-
nées comme pour les régulateurs monovoie.

La sortie de réglage des régulateurs 1 (3) est a configuration

libre.

Cascade avec deux régulateurs en cascade
(pas Protronic 100 )

Configuration

Le régulateur pilote est boucle 3
B3-M01-Q01 =2

Le égulateur esclaves sont boucles 1 et 2
B1-M01-Q01 =3
B2-M01-Q01 =3

Les couplages d’entrée des régulateurs peuvent étre sélection-
nées comme pour les régulateurs monovoie.

La sortie de réglage des régulateurs 1 (3) est a configuration
libre.

Régulation en cascade avec deux régulateurs en
cas-cade et une station de rapport
(pas Protronic 100 )

< Processus

Fig. 59
Z-19077

3
Y
4
(1-V)*Y Y*V
10 1]
2 1
¢ Processus
Fig-60
Configuration

Le régulateur pilote est boucle 3
B3-M01-Q01 = 2

Les régulateurs en cascade sont boucle 1 et boucle 2
B1-M01-Q01 = 3
B2-M01-Q01 = 3

La station de rapport est boucle 4
B4-M01-Q01 = 12

Les couplages d’entrée des régulateurs peuvent étre sélection-
nés comme pour les régulateurs monovoie.

La sortie de réglage des régulateurs 1(2) est a configuration
libre.
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Régulation de la combustion: régulation de la
charge
(pas Protronic 100 )

G G

Fig. 61
Z-19087

(pas Protronic 100 )

La régulation de la combustion est utilisée de préférence pour la
production de vapeur et dans la construction des fours. Pour ces
deux applications, il importe d’assurer une combustion optimale
également en cas de variation de la charge.

En ce qui concerne la production de vapeur, il importe qu’aucun
manque d’air avec a une mauvaise combustion et a des valeurs
négatives de gaz de fumée ne se manifeste. Lorsqu’une plus
grande quantité de vapeur devient nécessaire, la quantité d'air
sera augmentée en premier ensuite le combustible sera ajouté.
Un excédent d’'air temporaire est accepté compte tenu d'une ré-
gulation rapide méme si dans ce lapse de temps le rendement
de l'installation se dégrade.

Note

Les diagrammes suivants représentent la consigne d’air pour un
rapport = 1. Pour les autres rapports, la pente de la valeur de
consigne est plus forte ou plus faible.

Consigne combustible Consigne air

\
A T Comblistible
K1=0,0;K2=1;K3=0;K4=0 K1=1,0,K2=0,0; K3=0; K4=0

Fig. 62
Z-19089

Régulation de la combustion sure les chaudiéres a vapeur,
les champs sur fond gris représentent les consignes admis-
sibles
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Fours pour le traitemnet thermique de I'acier et du fer:

Pour les fours dans lesquels le matériau incandescent est expo-
sé a I'atmosphére protectrice, il importe de ne pas dépasser cer-
taines limites d’apport d’'oxygene afin de pouvoir commander
I'oxydation ou la réduction du matériau. Pour y parvenir, il suffit
gue la modification admissible de la consigne soit limitée en cas
de modification de la charge.

Consigne combustible

ek

@:.‘, ) I E‘r:.‘_.
ﬂ Al ij

Consigne air

Combustible

Fig. 63 Réglage de la combustion dans la construction de four, les
z-19088  champs sur fond gris indiquent les consignes admissibles.
Configuration

La répartition suivante est indspensable pour la configuration
des circuits de régulation:

Régulateur pilote boucle 3
Régulateur d’air
(uniquement boucle 1)
Régulateur de combustible
(uniquement boucle 2)

B3-M01-Q01 = 2
B1-M01-Q01 = 3
B1-M03-Q01 = 12
B2-M01-Q01 = 3
B2-M03-Q01 = 13

Paramétrage

Le circuit d’entrée de la régulation de la charge satisfait aux
diverses exigences grace a des paramétrages différents. Les
paramétres fixent la limitation des champs sur fond gris dans
lesquels la consigne peut évoluer.

Paramétre: Bx-P101 a 104
Production de vapeur (tous les valeurs positifs)

Régulateur d’air
K1: B1-P101= 1,0
K2: B1-P102= 0,0
K3: B1-P103= 0,0
K4: B1-P104 = 0,0

Régulateur de combustible
B2-P101= 0,0
B2-P102= 1,0
B2-P103 = 0,0
B2-P104= 0,0

Construction de four

K1 a K4 suivant les besoins



Régulation du niveau d’eau de tambour en cascade
(pas Protronic 100 )

Le circuit représenté dans la figure 64 est plus facile a mettre en
service que la régulation classique des constituants multiples
(fig. 38).

Il est possible de mettre une correction de niveau en circuit dans
® le circuit de mesure du niveau. En cas de fonctionnement avec

des taux de pression soumis a de grandes variations du cété de
la vapeur, il convient de faire appel a une correction de la va-
peur.

Configuration

Régulateur pilote = boucle 2
B2-M01-Q01 = 2

LC Régulateur en cascase = boucle 1

® . B1-MO1 = 3

Couplage d’entrée pour boucle 1 dans le plus simple des cas
B2-M03-Q01 =1 consigne fixe

1 FC ou

B2-M03-Q01 = 91 correction d'état 1

CE1-M01-Q01 =8  niveau d’eau du tambour

Compensation de perturbation (Z)

B2-M02-Q25 = 1..74 (Digitric 500: 44) suivant I'entrée analo-
gique disponible

B2-M02-Q26 = 1 application linéaire de Z

Fig. 64 Quantité de vapeur en tant que grandeur pertubatrice con- ou

z-19121  nectée sur la sortie du régulateur 1 (pas Protronic 100 ) B2-M02-Q26 = 92 correction d’état 2

CE2-M01-Q01 =3  correction de vapeur

Couplage d’entrée pour boucle 2
B1-M03-Q01 =1 consigne fixe
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Régulation override

=5

Fig. 65 Régulation override avec un régulateur principal et un régu-
z-19097  lateur de limitation
——
t IC |
4
s
TC
3
&
PC |
2
——
FC
Vi1
®T
N
)
Fig. 66  Régulation override avec un régulateur principal et trois ré-
z-19098  gulateurs de limitation au maximum (pas Protronic 100 )

Application

Dans les applications affichées, le régulateur principal (1) se
trouve en opération en mode normal. Les régulateurs overrange
sorgen daf(r, dal3 auch im gestérten Betrieb les autres variables
- pression, température, Stromaufnahme - nicht die eingestellten
Grenzen libersteigen.

Configuration

Régulateur principal:
B1-M01-Q01 =4 ou 5 Régulateur principale avec sélection
Min. ou Max.

Régulateur override:

B2-M01-Q01 = 6 ou 7 Régulateur override avec sélectionMin.
ou Max.

B3-M01-Q01 =0, 6, 7 Régulateur override avec sélection Min.
ou Max.
(pas Protronic 100 )

B4-M01-Q01 = 0, 6, 7 Régulateur override avec sélection Min.
ou Max.
(pas Protronic 100 )

La sélection Min. ou Max. doit étre uniforme pour tous les régu-
lateurs participants. Si une application exige des sélections dif-
férents, celles-ci seront réalisable uniqguement a travers la «con-
figuration libre» avec IBIS_R+.

52 Exemples de configuration: Régulation override



Prédiction Smith du temps mort

Un régulateur avec prédiction Smith sert a la régulation de sys-
temes réglés avec temps mort ou de systemes réglés avec un
grand temps de retard Tu par rapport aux constantes de temps
du systeme réglé.

Fig. 67
Z-19053

Systéme réglé avec Tu/Tg =1

Fig. 68
Z-19050

Systéme réglé avec temps mort

Configuration

La prédiction Smith est possible en combinaison avec toutes les
structures de réglage et les couplages d’entrée.

Bx-M02-Q02 =5 Régulateur PI avec prédiction Smith (PI
suffit dans la plupart des cas)

Paramétrage

Doivent étre réglés en tant que parametres pour la prédiction
Smith:

1. Bx_P39 T, sur la valeur du temps mort de systéme réglé
2. Bx_P40 T1 sur la valeur de Tg
3. Bx_P41 Ks sur la valeur de Vs

Pour la premieére mise en service, Tn = Tg et Kp = 1/Vs doivent
étre réglés.

.

Régulateur

controllé

Fig. 69
Z-19108

Régulateur a prédiction Smith sur systeme réglé avec temps
mort
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Fig. 70
Z-19115

Information en général

L'option du menu indique les informations données lors de la
fabrication (ou pendant les reparations postérieures) qui ne

peuvent pas étre changées par le client:

Pos  Description
Fabricant

Type d'appareil
Index de carte de
circuit imprimée

N° de fabrication
Date de fabrication
N° de configuration
Date de réparation
Texte libre

wWN P~

o~NO Ol A~

sur l'appareil

H&B
Protronic 500

CPU: ...
F: ..
F-Dat: ...

Rep.-Dat: ...

Menu de service (Protronic 100 : uniguement module 1)

Information Hardware

Serice
Info HW
M1=EAd -mfi P

M2=IHUTILISE
M3=EA4 -Pt.-2F
Ma4=IHUTILISE
MS=IHUTILISE
Me=8E~5-TOR:

# MT=45B-RELAIS

Ce menu montre les modules
incorporés dans I'appareil.

Ces modules ne sont pas dis-
ponibles automatiquement
dans la configuration.

lls sont signalisés avec A-
M11-Q01 = 1.

1
36.3 °C
36,8 °C
20,0 %

Fig. 71
Z-19116
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Info Latcom

M

Faz de Latcom ©

i 3¢

LO3

Fig. 72
Z-19059

ou

Protronic 550

Serwvice
Info Latcom
Ho. Latcom 1

Latetat
Latetat
Latetat
Latetat
Latetat
Latetat

[ T N

ulnln]
ulnln]
o0
295
ool
ooz

Protronic 100 / 500, Digitric 500

Mo. Latcom 1 ©
[
no 2 3Hec
[
l Lol
Latetat 1: N

Loz

Figs. 73, 74, 75
Z-19060, Z-19054, Z-19058

Cette option du menu indique sie une communication latérale
était configurée et si oui, son état.

Dans le cas ou aucune communication latérale a été configurée,
I'affichage suivant apparaitra en appelant cette option de menu:

Si une communication était configurée, I'information suivante
sera affichée en appelant cette option de menu:

A gauche (Protronic 550):

Premiéere ligne: I'état de régulateur avec le numéro de participant
1 et avec <s>, <v>
Etat du participant.

A droite (autres régulateurs):

Avec <Enter> et <a>, <v>, |'état de la communication latérale
sur le régulateur et le numéro de participant 1 sur le bus latérale
peut étre appelé.

Etat des participants.

Information sur les états possibles

0 Les données de la communication latérale sont recues cor-
rectement, et sont requises aussi pour le traitement FBD ou
AL. Elles correspondent a la description de structure qui
existait dans le fichier de connexion au cours de la plausi-
bilité.

1 Les données de la communication latérale sont recues cor-
rectement, mais ne correspondent pas a la description de
structure qui existait dans le fichier de connextion au cours
de la plausibilité. Ces données, cependant, ne sont pas re-
quises pour le traitement FBS ou AWL.

2 Les données de la communication latérale sont recues cor-
rectement, mais ne correspondent pas a la description de
structure qui existait dans le fichier de connextion au cours
de la plausibilité. Ces données, cependant, sont requises
pour le traitement FBS ou AWL.

3 Latransmission des propre données n'a pas ue lieu pendant
5 seconds. C’est normalement le cas quand un participant
de la communication latérale n’est pas encore lié avec un
deuxiéme participant a travers le RS-485.

4 Les donnés d'un appareil participant a la communication
latérale ne sont pas arrivées depuis 5 seconds, malgré le fait
gu'ils étaient attendues. Ceci est le case si le participant de
la transmission est indisponible.
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5 En dépit de la participation & la communication latérale, il n'y
a pas de description des données pour la transmission.

6 Le tampon des dates de transmission est défectueux.

7 Les données de la communication latérale ne peuvent pas

étre transmises ou recues.

8 Pas de module RS-485 présente. Cette information est
valable pour I'appareil actuelle, mais est normalement
valable aussi pour tout appareil étranger.

Le participant en train de s’annoncer est tombé en

panne.

255  Le participant n’est pas configuré pour la communication

latérale.

Optique de I'affichage

Luminosité DEL (pas Protronic 550)

Luminosite

]

M L= EE Emeh

178

Fig. 76
Z-19130

Eclairage en arriére-plan LCD

3

i L= {.EENS-"}'I

Contraste LCD A

131

Fig. 77
Z-19131

Contraste LCD (pas Protronic 550)

Fetroeclaire

E

w310k

142

Fig. 78
Z-19142

1. Changer la luminosité (en quatre degrés: ler degré luminosi-

té réduite):
<a> <v>

2. Valider le changement:
<Enter>

1. Changer le contraste (en neuf degrés: ler degré plus petit

contraste):
<a> <v>

2. Valider le changement:
<Enter>

C’est en changeant le contraste que les tolérances de couleur
de plusieurs régulateurs contigus peuvent étre équilibrées.

1. Changer la luminosité (en deux degrés: ler degré luminosité

réduite):
<a> <v>

2. Valider le changment:
<Enter>
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Equilibrage

Ce menu est réservé pour I'équilibrage pour la mesure avec les
sondes a résistance Pt100 en montage a 2 fils et I'équilibrage
des télétransmetteurs.

Equilibrage Pt100

EABL Pla@-2F N

o

132
Fig. 79  L'équilibrage pour EAO1 est sélectionné
EAB1 Pla@-2F7 N
Ly
M El.l Li.l.l °C
I
I 133
Fig. 80  L'équilibrage doit-il démarrer?
EAB1 Plae-2F N
ICCr
5 (5hk
Ly
M El.l Li.l.l °C
I
I 124
Fig. 81

A Attention

Ne pas équilibrer un appareil & une entrée ouverte!

La sélection du point d'équilibrage se fait séparément pour
chaque sortie dans I'appareil de base et sur les modules.

L'option du sous-menu EAxy Pt100-2L ne peut étre sélectionnée
que si, lors de la configuration la mesure de montage a 2 fils
Pt100 a été configurée pour I'entrée respective.

Mesures d’equilibrage

0. Court-circuiter la ligne entre la sonde de mesure et le régu-
lateur sur la sonde.

Le régulateur affiche la valeur substituante réglée sur la ligne
inférieure.

1. Appeler I'équilibrage sur le régulateur:
<Enter>

Le «?» est complété dans la premiére ligne.
Enterxx

2. Démarrer I'équilibrage:
<Enter>

Une fois que I'équilibrage est terminé, le message «EAXy ajus-
té» sera inscrite sur la 3iéme ligne de texte pour 3 s et une va-
leur d’équilibrage sera inscrite et mémorisée sur la ligne supé-
rieure.

Enter@

L'équilibrage réussi est terminé.

3. Quitter le menu d'équilibrage:
<Esc>

4. Neutraliser le court-circuit & la sonde de température!

Service 57



Equilibrage du télétransmetteur

Les options du menu pour I'équilibrage du télétransmetteur
peuvent étre sélectionnées si I'entrée respective pour «télétrans-
metteur» ou pour «0/4... 20 mA» est configurée. Le processus
d'équilibrage est identique dans les deux cas. L'équilibrage est
toujours nécessaire lorsque le transmetteur ou un signal de me-
sure (par exemple recopie de position) ne peut pas étre entiere-
ment utilisé comme valeur mesurée valable.

Application

Recopie de position avec potentiomeétre sur entrée de telétrans-
metteur (EAOL ou Pt100 module pour 3/4 fils) ou entrée du cou-
rant 0...20 mA EA02

Sélection pour I'équilibrage du point zéro

Service '|

| Eawilibrage "|

Appareil Baze "l

t1 EAAL Fotisea v
1 EAB1 Potl5687 4|
{ H Pot debut Y
— || H
LI .
U ] w105
U
| o

Fig. 82
Z-19135

Equilibrage de la valeur finale

Pot fin y| Ented®

EAA]l regles! 9N

Escl

i EAAL Potl3BB N

136
Fig. 83
7-19136
BO———— 13
s [EER Y 14% sozozom | TT
15 [
16 [T 15 [ SAO1: 20 mA const.
16 [
Fig. 84

Z-19128, 7-19129

1. Dans le menu «Service» appeler la fonction équilibrage en
touchant <Enter> plusieurs fois.

Le message «Début E01» demande que le téletransmetteur soit
recopié méchaniquement sur sa position initiale.

2. Recopier le télétransmetteur sur sa position initiale.

3. Valider le message «EAQL début» avec <Enter>.

L'équilibrage s’effectue et le signal saute sur «<EAQL terminé»:

4. mettre le télétransmetteur sur sa position finale mécanique-
ment.

5. Valider le message «EAQL terminé» avec <Enter>.

Avec le message «AEOL ajusté» la routine retourne la fonction
d'égalisation au niveau supérieure suivant.

Retourner au niveau principale avec <Esc>.

L'équilibrage de recopie de position a l'aide du courant 0/4...
20 mA ou avec un potentiométre & source constante s'effectue
en maniére identique. Le message «EAxy Pot150x» sera alors
substitué par «<EAxy20mA p. Pot».

Fig. 84

a droite
EA-M02-Q01 =1
EA-M02-Q02 =1
EA-M02-Q03 = 2
EA-M02-P05 = 0

EA-M02-P06 = 100
SA-M01-Q01 =5

a gauche
EA-M02-Q01 =1 ou 2
EA-M02-Q01 = 1
EA-M02-Q03 = 2
EA-M02-P05 =0
EA-M02-P06 = 100
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Calibrage

Feglage '
Appareil Baze
. EAGB]l mA calib®V
@ mA entres 9
[| M atatalaly
I I " RYN[EIRIN
| | " 28 mA entree 9%
|| | OOOO0
| 4| EABL mA calib?y
minlninlnl
| L
| |
R e i 115
I
l 0]
Fig. 85
Z-19075

Les deux entrées de I'appareil de base peuvent étre étalonnées
avec la fonction calibrage. Des transmetteurs externes avec une
une classe de précision correspondante sont nécessaires pour
ce calibrage.

En appelant le routine de calibrage, ce routine présente un cali-
brage des entrées EAO0L et EA02 de I'appareil de base dans le
type de mesure configuré.

Pendant le calibrage les valeurs suivantes sont présentées avec
les plages ajustées donnés.

Pour le calibrage, les valeurs exactes doivent étre fournies dans
les plages sur les bornes. Ajuster la valeur affichée sur la valeur
établie avec les touches <v> et <> et confirmer avec <Enter>.

Entrée mA

Affichage: EAOX mA kalib.?

EA Affichage Plage
01 mA 0,000 -1,00 ... +5,00
20,000 15,00 ... 22,00
02 mA 0,000 -1,00 ... +5,00
20,000 15,00 ... 22,00
Tab. 9  Entrée mA

Ajuster la valeur affichée sur la valeur établie avec les touches
<v> et <a> et confirmer avec <Enter>. Le calibrage devait étre
réalisé pour les deux points. 0 mA est fourni a cause d’un court-
circuit sur les bornes 10 et 11.

Mesure mV

Affichage: EAO1L mV kalib.?

EA Affichage Plage
01 mvV -10,000 -10,00 ... -5,00
80,000 60,00 ... 85,00

Tab. 10 Mesure mV
Ajuster la valeur affichée sur la valeur établie avec les touches

<v> et <> et confirmer avec <Enter>. Le calibrage devait étre
réalisé pour tous les quatre points.
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Mesure Pt100
Affichage: EAO1 Pt kalib.?
Le calibrage est a 4 fils, malgré le type de configuration. Le

télétransmetteur de résistance est connecté avec deux cables
chacun sur les bornes 8, 9 (début) et 11, 12 (fin).

EA Affichage Plage

01 Q 0,000 0
Q 60,000 50,0 ... 85,0
Q 150,000 130,0 ... 200,0
Q 200,000 180,0 ... 220,0
Q 400,000 360,0 ... 450,0

Tab. 11 Mesure Pt100
Ajuster la valeur affichée sur la valeur établie avec les touches

<v> et <> et confirmer avec <Enter>. Le calibrage devait étre
réalisé pour tous les quatre points.

Messure de télétransmetteur
Affichage: EAO1 Fg kalib.?
La résistance totale du télétrasmetteur est calibrée en 4 fils. Le

télétransmetteur est connecté avec deux cables chacun sur les
bornes 8, 9 (début) et 11, 12 (fin).

EA Affichage Plage
01 Q 800,0 700,0 ... 1100,0
1000,0 1000,0 ... 1200,0
Q 2000,0 2000,0 ... 2500,0

Tab. 12 Entrée mA

Ajuster la valeur affichée sur la valeur établie avec les touches
<v> et <«> et confirmer avec <Enter>. Le calibrage devait étre
réalisé pour le point le plus proche du télétransmetteur.
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Superviseur

Superuiseur SurPerUizseur
Real.lUsine Real.lzine
EAReg]l. Usine 7 D= aut
- A @
SuPeruviseur Surerwiseur
Redl.Usine Flausib.
Carte Memoire
- A @
MotPasse: GQQROR
SuPeruiseur SuPeruiseur SuPeruiseur
Real.Usine Carte Memoire
Plausib. Protr. -*Carte
Carte Memoire
1
Erter | C—————> [[Enter| C————> |Enter|] C———— > [Erter
<:—I Ezc
<: | hlenu
3=

Flausib.E5 7
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Fig. 86
7-19110
Plausibilité
Fig. 87 Mise enc
Z-19137

ircuit de la plausibilité?

La plausibilité est utilisée pour controler si les diverses entrées
de configuration sont correctes et complétes.

Apres la sélection de la plausibilité, une question apparait sui-
vant la fonction actuelle de plausibilité pour savoir si elle doit
étre mise en circuit ou non.

1. Alterner avec les questions:
<a> <v>

Entert

2. Confirmer la question:
<Enter>

Le point d'intérrogation s’efface.

Enter@
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Verif.reponse! !
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Fig. 88  Message lors de I'abandon de la configuration

Z-19138

Lorsque la plausibilité est en circuit, le message suivant apparait
guant on quitte la configuration:

Réglage départ d’'usine

Fegl_Usine 7 !

139

Fig. 89  Recopier la configuration et le réglage d'usine?

Z-19139

Le menu réglage départ d'usine permet de remettre toutes les
configurations sur les réglages départ d’'usine en unse seule
fois.

A Attention

Lors de la remise sur le réglage d'usine, toutes les confi-
gurations effectuées auparavant seront perdues! Le réglage
pour les langues reste inchangé.

1. Appeler le menu réglage départ usine.

Une fois que I'option du menu a été appelée, une question ap-
parait pour savoir si le réglage départ usine doit étre a nouveau
instauré (fig. 89).

Enterx

Soit

2. Confirmer la question:
<Enter>

Le «?» est remplacé par un «!». Quelques messages informent
sur la progression du réglage départ usine pour retourner en-
suite automatiquement au niveau principal.

Enter@

ou

2. Interrompre:
<Esc>

62 Superviseur



Memorycard (carte de mémoire)
(uniguement Protronic 500 / 550 )

7

LT 1L

en haut

ol

Fig. 90 Memorycard
Z-19092

Frotr.-*Carte

attendre ! 1

Termine! 1

&4

Fig. 91
Z-19064

Dans I'option du menu Memorycard, la configuration d'un régu-
lation peut étre mémorisée sur une Memorycard ou la configu-
ration pour un régulateur peut étre chargée a partir d'une Memo-
rycard.

1. Enlever le module enfichable frontal.

2. Insérer la Memorycard dans la fente perpendiculaire suivant
fig. 90 indépendamment de I'affectation de I'inscription (pola-
risation impossible en raison de la protection de polarisation
mécanique).

3. Appeler 'option du mene Memorycard.
Soit
4. Appeler I'option du menu «Protr — Card».

Une fois que l'option du menu est appelée avec <Enter>, le
ligne du menu sera supplementée par «?».

5. Confirmer la question:
<Enter>

La progression de la sauvegarde est indiquée par «... attender»
et «terminé». Si une erreur apparait, au lieu de «terminé» le
message «erreur» s'affiche .

ou

4. Appeler I'option de menu «Card - Protr»:

Une fois que l'option du menu est appelée avec <Enter>, le
ligne du menu sera supplementée par «?».

5. Confirmer la question:
<Enter>

La progression de la sauvegarde est indiquée par «... attender»
et «terminé». Si une erreur apparait, au lieu de «terminé» le
message «erreur» s’affiche.
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Effacer le mot de passe (a partir de FW 1.163)

]
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Fig. 92 En-haut Carte de circuit imprimé pour Protronic 100 / 500
z-19090 En-bas Carte de circuit imprimé pour Digitric 500
z-19091  PB Pont de mot de passe
1. Déconnecter I'alimentation. 3. Changer le pont PB.
2. Démonter et ouvrir I'appareil. 4. Fermer et monter I'appareil.

(Protronic 100/ 500: Mode d’emploi 42/62-50011). 5 Mettre Palimentation en circuit
(Digitric 500: Mode d’emploi 42/61-50011). ‘ '

Sie le pont PB relie les potelets 1 et 2, le mot de passe réglé Les niveaux protégés par le mot de passe sont accessibles.
sera respecté. Lorsque le pont enfichable est changé surles po- 6. Lire le mot de passe et changer si nécessaire.

telets 2 et 3, le mot réglé n ra pl rvé. ] . . R
elets 2 et 3, le mot de passe réglé ne sera plus observé 7. Re-emplacer les ponts enfichables selon les instructions 1 a

5.
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Tableaux de paramétrage

+EU
© 20 20 60 0 100 *
-EU

Fig. 93 Exemple de paramétrage de tableaux

719114

Apparell Plage Résolu- [ Réglage Réglage Rem.
_ N tion usine de l'en- p.66
N° de [Texte de Paramétre Min. Max. | Unité treprise
param. | parametre
Tableau 1
10 TAB-1.0 Val. repris e 0 a 0 % -9999 99999 |EU 1 Digit 0,0 1
11 TAB-1.1 Val. repris e 1 a 10 % 0,1
12 TAB-1.2 Val. repris e 2 a 20 % 0,2
13 TAB-1.3 Val. repris e 3 & 30 % 0,3
14 TAB-1.4 Val. repris e 4 a 40 % 0,4
15 TAB-1.5 Val. repris e 5 a 50 % 0,5
16 TAB-1.6 Val. repris e 6 a 60 % 0,6
17 TAB-1.7 Val. repris e7a70% 0,7
18 TAB-1.8 Val. repris e 8 a 80 % 0,8
19 TAB-1.9 Val. repris e 9 a 90 % 0,9
20 TAB-1.10 Val. reprise 10 a 100 1,0
%
Tableau 2
30 TAB-2.0 Val. repris e 0 a 0 % -9999 99999 (EU 0,0 1
31 TAB-2.1 Val. repris e 1 a 10 % 0,1
32 TAB-2.2 Val. repris e 2 a 20 % 0,2
33 TAB-2.3 Val. repris e 3 a 30 % 0,3
34 TAB-2.4 Val. repris e 4 a 40 % 0,4
35 TAB-2.5 Val. repris e 5 a 50 % 0,5
36 TAB-2.6 Val. repris e 6 a 60 % 0,6
37 TAB-2.7 Val. repris e 7 a 70 % 0,7
38 TAB-2.8 Val. repris e 8 a 80 % 0,8
39 TAB-2.9 Val. repris e 9 a 90 % 0,9
40 TAB-2.10 Val. reprise 10 a 100 1,0
%
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Appareil

Plage Résolu- |Réglage |Réglage Rem.
tion usine de l'en- p.66
N° de |[Texte de Paramétre Min. Max. | Unité treprise
param. | parameétre
50 TAB-3.0 Comme tableaux 1 et 2 1
|
60 TAB-3.10
70 TAB-4.0 Comme tableaux 1 et 2 1

80 TAB-4.10

1 Pour tous les paramétres représentés en unités EU, des
nombres a 5 chiffres avec une position de virgule décimale
quelconque sont possibles pour la valeur initiale et finale. Le
volume de chiffres s’étende de -9999 & 99999. L'indication
«Résolution = 1» signifie la possibilité de réglage du para-
metre de 1 Digit a la derniéere position des chiffres indépen-
damment de la position de la virgule décimale choisie.
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Boucles1-4 , , ,
p ic 100 - | boucles 1 et 2 Plage Résolu- [Réglage [Réglage Rem.
rotronic : seulement boucles 1 et tion usine de rl'en- p.71
N° de |Texte de Paramétre Min. Max. | Unité treprise
param. | parametre
Parameétre PID  (monovoie, régulateur en cascade, régulateur principale)
1 GAIN Gain de régulateur Gp 0,001 1000 | sans 0,0001 1 1
(efficace)
2 ACTION Action intégrale Ti 0 min 600 [ min 0.0001 0.5 1, 8
INTEGRALE (efficace) min min min
3 ACTION Action dérivée Td 0 min 600 | min 0.0001 0.1 1, 8
DERIVEE (efficace) min min min
GAIN DERIVEE |Gain dérivée Vv 1 10 | sans 0,0001 5
POINT FONC- |Point de fonction- -100 +100 | % 0,1 50 1
TIONNEMENT | nement YO (efficace)
Pilotage de paramétres
GpFin(U1-U10) + GpDebut(U1E-U1)
Gp = Ul < U10: Gp = GpDebut
U1lE-U10 Ul > UlE: Gp = GpFin
Ul pilotage Gp
6 DEBUT-Gp Gp pour pilotage de 0,001 1000 | sans 0,0001 1 7
parametres
7 FIN-Gp Gp pour pilotage de 0,001 1000 | sans 0,0001 1 7
parametres
8 U-Gp DEBUT Valeur de U1l pour Variable de pilotage Ul est défini par Bx-M02-Q07 2
GpDebut
9 U-Gp FIN Valeur de Ul pour
GpFin
Pilotage Ti comme pilotage Gp
10 Ti-DEBUT Ti pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.5 7, 8
paramétre min min min
11 Ti-FIN Ti pour pilotage de 0 min 600 | min 0.0001 0.5 7, 8
parametres min min min
12 U-Ti DEBUT Valeur von U2 pour Ti Variable de pilotage U2 est défini par Bx-M02-Q10
DEBUT
13 U-Ti FIN Valeur von U2 pour TI
FIN
Pilotage Td comme pilotage Gp
14 Td-DEBUT Td pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.1 7, 8
parametres min min min
15 Td-FIN Td pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.1 7, 8
parametres min min min
16 U-Td DEBUT Valeur de U3 pour Td Variable de pilotage U3 est défini par Bx-M02-Q13
DEBUT
17 U-Td FIN Valeur de U3 pour Td
FIN
Pilotage YO comme pilotage Gp
18 YO0.DEBUT YO pour pilotage de -100 +100 | % 0,1 50 7
paramétre
19 YO.FIN YO pour pilotage de -100 +100 | % 0,1 50 7
parametre
20 U-YO DEBUT Valeur de U4 pour Variable de pilotage U4 est défini par Bx-M02-Q16
YO début
21 U-YO FIN Valeur pour U4 pour
YO fin
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Boucles1-4 , , ,
p ic 100 - | boucles 1 et 2 Plage Résolu- |Réglage |Réglage Rem.
rotronic : seulement boucles 1 et tion usine de l'en- p.71
N° de |Texte de Paramétre Min. Max. | Unité treprise
param. | parametre
Parametre pour Split-Range
(uniquement affiché pour régulation 3 point ou Split-Range configurées)
25 GAIN2 Gain régulateur Gp 0,001 1000 |sans 0.0001 1 1, 7
(efficace) min
26 T.INTEGRAL2 |Action intégrale Ti 0 min 600 | min 0.0001 0.5 1, 7,
(efficace) min min min 8
27 T.DERIVEE2 Action dérivée Td 0 min 600 | min 0.0001 0.1 , 8
(efficace) min min min
28 G.DERIVEE2 Gain dérivée 2 1 10 | sans 0,0001 5
29 PT FONCT.Y02 | Point de fonction- -100 +100 | % 0,1 50 1
nement YO (efficace)
Pilotage de paramétre split-range
Variable de pilotage Gp2 comme Gpl
30 Gp2-DEBUT Gp pour pilotage de 0,001 1000 | sans 0,01 1 7
parametre
31 Gp2-FIN Gp pour pilotage de 0,001 1000 |sans 0,01 1 7
paramétre
Variable de pilotage Ti2 comme Til
32 Ti2-DEBUT Ti pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.5 7, 8
parametres min min min
33 Ti2-FIN Ti pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.1 7, 8
parametres min min min
Variable de pilotage Td2 comme Td1l
34 Td2-DEBUT Td pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.1 7, 8
parametre min min min
35 Td2-FIN Td pour pilotage de 0 min 600 [ min 0.0001 0.1 7, 8
paramétre min min min
Variable de pilotage Y02 comme Y01
36 Y02-DEBUT YO pour pilotage de -100 +100 | % 1 50 7
parametres
37 Y02-FIN YO pour pilotage de -100 +100 | % 1 50 7
parametres
Prédiction Smith
39 RETARD Tr Retard efficace de la 0.01 60 [ min 0.0001 0.01
prédiction Smith min min min min
40 REPLI T1 Constante de temps 0.01 600 | min 0.0001 0.01
pour prédiction Smith min min min min
(efficace)
41 REPLI Gs Gain de la prédiction 0,0001 100 | sans 0,0001 1
Smith
Pilotage de parameétres prédiction Smith
Pilotage Tr comme pilotage Gp
42 Tr-DEBUT Tr pour pilotage de 0 min 60 [ min 0.0001 0.01 7
paramétre min min min
43 Tr-FIN Tr pour pilotage de 0 min 60 | min 0.0001 0.01 7
parametre min min min

44 U-Tr DEBUT

Valeur pour U5 pour Tr
debut
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Boucles1-4 , , ,
p ic 100 - | boucles 1 et 2 Plage Résolu- [ Réglage Réglage Rem.
rotronic : seulement boucles 1 et tion usine de l'en- p.71
N° de |Texte de Paramétre Min. Max. | Unité treprise
param. | parametre

45 U-Tr FIN Valeur pour U5 pour Tr

fin
Pilotage T1 comme pilotage Gp

46 T1-DEBUT T1 pour pilotage de 0.0 600 | min 0.0001 0.01 7
parametre min min min min

47 T1-FIN T1 pour pilotage de 0.0 600 | min 0.0001 0.01 7
paramétre min min min min

48 U-T1 DEBUT Valeur pour U6 pour T1 Variable de pilotage U6 est défini par Bx-M02-Q22
debut

49 U-T1 FIN Valeur pour U6 pour T1
fin

50 Gs-DEBUT Gs pour pilotage de 0,001 100 | sans 0,0001 1
parametre

51 Gs-FIN Gs pour pilotage de 0,001 100 | sans 0,0001 1
paramétre

52 U-Gs DEBUT Valeur pour U7 pour Gs Variable de pilotage U7 est défini par Bx-M02-Q25
debut

53 U-Gs FIN Valeur pour U7 pour GS
fin

Sortie de réglage

55 ZONE MORTE |Zone morte 0 25| % 0,1 1

56 DUREE-IMPULS | Durée d’enclenchement 0 5]|s 0,05 0,05
minimale S s

57 N / MIN Z1 Réglages par minute Z1 0,05 60 | 1/min 0,05 6|6

58 N / MIN Z2 Réglages par minute Z2 0,05 60 | 1/min 0,05 6|6

67 Y-MIN Grandeur de réglage -5 100 | % 0,1 0
Min.

68 Y-MAX Grandeur de réglage 0 105 (% 0,1 100
Max.

69 RAMPE Y + Rampe grandeur de 0,1 9999 | %/s 0,001 9999
réglage croissante

70 RAMPE Y - Rampe grandeur de 0,1 9999 | %/s 0,001 9999
réglage décroissante

71 Y SECURITE1 |Valeur de réglage de -5 105 | % 0,1 0
sécurité 1

72 Y SECURITE2 |Valeur de réglage de -5 105 | % 0,1 0
sécurité 2
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Boucles1-4

p ic 100 - | boucles 1 et 2 Plage Résolu- |[Réglage [Réglage Rem.
rotronic . seulement boucles 1 et tion usine de len- p.71
N° de [Texte de Paramétre Min. Max. |Unité treprise
param. | parametre
Consignes et seuils
75 C MIN Consigne min. -9999 99999 | EU 1 -9999 4
76 C MAX Consigne max. -9999 99999 |EU 1 99999
77 RAMPE C + Rampe de consigne 0,0001 99999 | EU/s 0,0001 99999
croissante
78 TOL.RAMPE C+| Différence admissible 0 99999 | EU 1 99999 4
entre consigne et
valeur réele
(Rampe stop)
79 RAMPE C - Rampe de consigne 0,0001 99999 | EU/s 0,0001 99999
décroissante
80 TOL.RAMPE C- [comme 63 0 99999 | EU 1 99999
81 C1 Consigne 1 -9999 99999 | EU 1 0
82 Cc2 Consigne 2 ou Delta a -9999 99999 |EU 1 0 4
consigne 1
83 C3 Consigne 3 ou Delta a -9999 99999 |EU 1 0 4
consigne 1
84 c4 Consigne 4 ou Delta a -9999 99999 | EU 1 0 4
consigne 1
Seuils
91 SEUIL GW1 Seuil GW1 -9999 99999 | EU 1 -9999 4
92 SEUIL GW2 Seuil GW2 -9999 99999 | EU 1 99999 4
93 SEUIL GW3 Seuil GW3 -9999 99999 | EU 1 99999 4
94 SEUIL GW4 Seuil GW4 -9999 99999 | EU 1 99999 4
95 HYSTERESIS Hystérésis 0,1 99999 |EU 1 1
96 UNITE-T Unité de temps pour 1 3|sans 1=s 1 5
seuil 2 = min
dx/dt 3=nh
Facteurs de pondération des circuits d’entrée
101 K1 Facteur de pondération -9999 | +99999 0,0001 1,00
dans couplage d’entrée
102 K2 Facteur de pondération -9999 | +99999 0,0001 1,00
dans couplage d’entrée
103 K3 Facteur de pondération -9999 | +99999 0,0001 1,00
dans couplage d’entrée
104 K4 Facteur de pondération -9999 | +99999 0,0001 1,00
dans couplage d’'entrée
Ratio 1: Xw = M - [V x M1 + Bias] Ratio 22 X w=M-[(V/(1-V)xML+ Bias]
115 RATIO MIN Ratio min. 0 99999 | EU 0,0001 0,00
116 RATIO MAX Ratio max. 0 99999 | EU 0,0001 2,00
117 BIAS Bias régulation de -9999 99999 |EU 0,0001 0
ratio

70 Tableaux de paramétrage




Boucles1-4 , , ,
p ic 100 - | boucles 1 et 2 Plage Résolu- [ Réglage Réglage Rem.
rotronic : seulement boucles 1 et tion usine de len- p.71
N° de |Texte de Paramétre Min. Max. | Unité treprise
param. | parametre
Compensation de perturbation
120 Z-CTE.TEMPS |Constants de temps 0.00.01 |1.00.00 |h.mm.ss 0| 0.00.15
d/dt h h
121 Z-GAIN.DIFF Gain différentiel 0 10 | sans 0,1 1
Auto-paramétrage
125 MODIF-dY 1. Saut de réglage -100,0 +100,0 |% 0,1 5,0
126 DUREE-MAX-Y |Durée de saut max. 0.00.09 20.00 |h.mm.ss 1 15
h h S S
127 ECART+ MAX [Ecart de réglage posi- 0,0001 99999 |EU 0,0001 99999
tif max. admissible
128 ECART- MAX |Ecart de réglage néga- 0,0001 99999 | EU 0,0001 99999
tif max. admissible
199 Les touches Numéro TAG Enregistrement prérégulée ’'------------ ’ 3,9
a et v A.Z a.z, +,. ,/
agissent sur %, _, ) ( ° 9..0,
la ligne de espaces, -,
texte 12 chiffres

Parametre efficace. Est réglable lorsque aucune commande 6

Le temps de mise en circuit et ors ciruit min. est calculé

de parameétres est configurée. En cas de commande de pa- comme suit:

rametres configurée, cette valeur sera uniquement affichée.

t

Les unités pour U1l a U8 sont basées sur les variables qui
commandent. Si M ou C pilote, alors U1 & U8 sont dans EU
(par exemple °C), si y pilote I'unité est alors %.

Le texte est enregistré dans le champ d’'affichage avec les
touches <v> et <+> en liaison avec <Ind> par défilement des
lettres et des chiffres.

La valeur est réglées en EU. 1 EU correspond a la derniére
position affichée indépendamment de la position de la virgule
décimale souhaitée.

Sélection possibles s, min, h. Lorsque des seuils ont été
configurés pour contrbler la vitesse de variation, la valeur
sera réglée avec le parametre du seuil et la constante de
temps avec le paramétre 96.

Exemple: Seil de consigne a 15 °C par minute:
Paramétre 96 = «min», seuil = 15 °C.
GW1: Lx-M08-Q01 =11

Lx-P91 =15

Lx-P96 =2

t

=60s/4xN,N=6/min
=25s

ec,min thc.min

ec,min thc,min

Sans fonction sie commandé a travers le tableau.
8 0 min met les composants | resp. D hors circuit.

9 9 chiffres pour les types a partir de 1.174
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Générateur de programme

Les tableaux pour les programmes de 1 a 10 ne peuvent étre
traités que lorsque le générateur de programme a été activé en
tant que consigne dans une boucle (Bx-M05-Q08 = 1) ainsi que
le programme afférent (P-M01-Fx > 0).

Programme 1 , , ,
Plages Résolut | Réglage Réglage Rem.
) ion usine de p.70
N° de |Texte de Parameétre Min. Max. | ynite lentrepr
param. | parametre ise
01 VALEUR 1.0 Valeur initiale, -9999 99999 EU 1 -9999
Valeur 0
02 VALEUR 1.1 Valeur 1 -9999
00 VALEUR 1.2 Valeur 2 -9999
04 VALEUR 1.3 Valeur 3 -9999
| -9999
15 VALEUR 1.14 |Valeur 14 -9999
16 VALEUR 1.15 |Valeur 15 -9999
17 TEMPS 1.1 Temps pour segment 1 0.00.00 99.59. | h.mm.ss v| 0.10.00 1
h h h
18 TEMPS 1.2 Temps pour segment 2 0.10.00
h
| 0.10.00
h
30 TEMPS 1.14 Temps pour segment 14 0.10.00
h
31 TEMPS 1.15 Temps pour segment 15 0.10.00
h
Trace binaire
32 SEGMENT1_BIN|segment 1 0 15 sans 1 2
(0 = hs,
1 = Bin. flag 1, (2+2+
2 = Bin. flag 2, ... +4+8)
33 SEGMENT2_BIN| Segment 2
| 2
45 SEGMENT14_ | Segment 14
BIN
46 SEGMENT15_ | Segment 15 2
BIN
Boucle
47 DEBUT BOUCLKEde segment 1 14 sans 1 1
48 FIN BOUCLE a segment 2 15 sans 1 15
49 NOMBRE Nombre des 1 9999 sans 1 1
BOUCLE circulations
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Programme 1 , , ,
Plages Résolut | Réglage Réglage Rem.
) ion usine de p.70
N° de |Texte de Parametre Min. Max. | ynite Pentrepr
param. | parameétre ise
50 TOL.SEGM1 Si la valeur mesurée 0 99999 EU 1 99999 3
diverge plus de la to-
51 TOL.SEGM2 Iéran.ce réglée que la
consigne alors le dé-
roulement du programme
52 TOL.SEGM3 sera arrété dans les
rampes.
Le temps d'arrét ne
commence que lorsque
la consigne a ateint
le temps d'arrét et la
63 TOL.SEGM14 valeur mesurée est a
l'intérieur de la to-
64 TOL.SEGM15 lérance aux alentours
de la consigne
Programme 2 , , ,
Plages Résolut | Réglage Réglage Rem.
ion usine de p.70
N° de |Texte de Paramétre Min. Max. | Unité I'entrepr
param. parameétre ise
01 VALEUR 2.0 Valeur initiale, -9999 99999 EU -9999
Valeur 0
02 VALEUR 2.1 Valeur 1 -9999
a
64
Programme 10
g Plages Résolut | Réglage Réglage Rem.
ion usine de s.70
N° de [Texte de Paramétre Min. Max. | Unité I'entrepr
param. |parametre ise
01 VALEUR 10.1 |Valeur initiale, -9999 99999 EU 1 -9999
Valeur 0
02 VALEUR 10.2 Valeur 1 -9999
a
64

La résolution vaire en foncion de la valeur temporelle mo-

mentanée.

Dans la plage inférieure (représentation

«0.00.00») la résolution est d'une seconde, dans la plage
supérieure (représentation «00.00») la résolution est d’'une

minute.
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Tableau de configuration
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Fig. 94  Configuration - réglage en usine
7-19106

A Instructions importantes

1. Si une configuration libre est chargée, seule une partie des 4. A la place des valeurs indiquées pour Protronic 500/550
modules et des questions de configuration décrits ci-apres - SA73,
est accessible. lls sont indiqués par «Cl» (voir 2.). - EA74,

- SB76 et EB76

les valeurs valables pour Protronic 100 sont

- SAO01,

- EA02,

- SBO02 et EBO2 et

les valeurs valables pour Digitric 500 sont

2. Dans la colonne «Réponse» le suivant est valable:
D = Digitric 100,
1 = Protronic 100,
5 = Protronic 500/550,
® = présent,

pas présent,

Cl = configuration libre et : zﬁﬁ
+ = z . . . . . . y
::TZ\I/?(;? la configuration libre, modification possible par _  SB46 et ER4S.

5. Les autres différences entre les régulateurs sont indiqués au

3. Le soulignement indique le réglage en usine. .
besoin.
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Appareil : Rem.
Fonction p.78
Module | Quest. [ Réponse
Param.
01 LANGUES
Q01 D|1(|5(Cl
e |* | [+ |1 ALLEMAND Textes allemandes
o (o | e 2 ANGLAIS Textes anglaises
LA I 3 FRANCAIS Textes frangaises
e |® | 4 .
02 ENTREES BINAIRES
Qo1 D|1(5(Cl Verrouillage du niveau de paramétrage et de con-
figuration
®|*|* |+ |0 VERROUPARA.SB pas de verrouillage
o o | 1 VERROUPARA.EBO1 |avec EBO1
o [ ] o | |
LA I 4 VERROUPARA.EBO4 |avec EB04
-1 | |
* |1 —-1° 46 VERROUPARA.EB46| avec EB46
1= | !
-=1° 76 VERROUPARA.EB76| avec EB76
Q02 D|1(|5(Cl Verrouillage de toutes les interventions de ser-
vice
e |e | e |+ [0 VERROU-HW.HS pas de verrouillage de matériel
LI I 1 VERROUREGL.EBO1 |EBO1
o [ ] o | |
LA I 4 VERROUREGL.EBO4 | EBO4
-1 | |
* |1 —-1° 46 VERROUREGL.EB46| EB46
1= | |
-=1° 76 VERROUREGL.EB76| EB76
Q03 D|1(5(Cl Confirmation d’alarme avec Bin.Eing.
®|e|* |+ [0 PASACQUITALM Pas de confirmation d'alarme avec entrée binaire
o o | 1 EBOL.ACQUIT.ALM [EBO1
L] L] L] | |
LA I 4 EBO04.ACQUIT.ALM EBO4
1=l | |
LI 46 EB46.ACQUIT.ALM | EB46
Bl | I
- —* 76 EB76.ACQUIT.ALM | EB76
03 FLAGS BINAIRES
Q01 D15 ]Cl Flagl lié a I'entrée/sortie binaire
LA L 0 FLAG1 BX.HS Pas de liaison
LA I 1 FLAG1_Bx01 Bx01
° [ ] ° | |
o o (e 4 FLAG1_Bx04 Bx04
- | |
LA e 46 FLAG1_Bx46 Bx46
1= | |
-|-]° 76 FLAG1_Bx76 Bx76 x = E ou A
Q02- [comme Flag 1 comme Flag 1
Q06
04 TELECOMMANDE a travers l'interface ou entrées binaires
Qo1 D|1(5(Cl Local/distance
e |e |+ |1 LOCAL Commande uniguement sur I'appareil
LA I 2 LOC/DIST commande au choix sur I'appareil ou sur
l'interface
b 3 DISTANCE Commutation en commande 2

4 LOCAL & DIST

Commande uniquemnt sur linterface
Commande égalisé sur appareil ou sur linterface
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Appareil . Rem.
Fonction p.78
Module | Quest. | Réponse
Param.
05 SORTIES BINAIRES
Q01 D15 |Cl Auto-test
L I 0 AUTOTEST=HS Pas de sortie
L I 1 AUTOTEST SBO1 SBO1 2
° [ ] ° | |
L I 4 AUTOTEST SB04 SB04
|-l ! |
e | — | 46 AUTOTEST SB46 SB46
=11 |
-1 —° 76 AUTOTEST SB76 SB76
Q02 D15 |cCl Erreur dans la circulation du télégramme
A I 0 ERREUR.COM.HS Pas de sortie
® |o (o 1 SB-ERREUR.COMO1 |SBO1 2
° (] ° | I
L I 4 SB-ERREUR.COMO04 [ SB04
-1 | |
e || 46 SB-ERREUR.COMA46 [ SB46
N |
-1 —° 76 SB-ERREUR.COM76| SB76
10 TRAITMENT ALARME
Q01 D15 ]|Cl Indication d’alarme
Les alarmes sont affichées sur le panneau avant
. + | 0 ALARME-INACT. Ne sont pas affichées
M M 1 ALARME-ACTIV. Les textes d’alarme sont indiqués
Q02 D|1(|5(Cl Acquit. alarme
e |e | e |+ (0 ACQUIT.HS Pas d'acquittement prévu
e |o | 1 ACQUIT.IND Chaque alarme affichée est acquittée
o (o |o 2.ACQUIT-GEN. Toutes les alarmes sont toujours acquittées
11 EQUIPMENT MODULES
Qo1 D|1]|5]|Cl 1
® |o | 0 B12:MANUEL Les modules doivent étre enregistrés
o o 1 B12:AUTO individuelllement dans I-M12
L’appareil reconnait les modules présents
12 DEFINITION MODULES
Qo1 Df1]|5]|cCl Plage de connexion 1
| —|° |+ ]|_0 MI=INUTILISE libre
e (—=1° 10 M1=EA4-mV 4 x thermocouples / mV
*(—-1° 15 M1=EA2-mAmA i 2 x mA avec séparation
* (—|e 16 M1=EA2-mAmV i 1 x mA + 1 x thermocouple avec séparation
L el 17 M1=EA2-mVmA i 1 x thermocoupl e + 1 x mA avec séparation
L e 18 M1=EA2-mVmV i 2 x thermocouples avec séparation
*(—-1° 20 M1=EA4 mA p 4 x mA avec séparation potentiel
o (—|e 24 M1=EAA4-flt Mesure de fréquence ou du temps
e (—]e 35 M1=EA4_mA_MUS |4 x mA avec alimentation transmetteur
L e 30 M1=EA4-Pt-2L 4 x Pt100 montag e a 2 fils
*(—-1° 35 M1=EA2-Pt-3/4 2 x Pt100 montage a 3/4 fils
*[(—-]° 40 M1=SA3-V sorti e 3 x V
L el 50 M1=SA3-mA sorti e 3 x 20 mA
* |- 60 M1=6E/S-TOR 6 X entrées/sorties binaires
* (- - 70 M1=SB4-RELAIS 4 x relais
e |- |- 2 M1=RS485 interface serielle
e | — | 4 M1=PROFIBUS Module PROFIBUS
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Appareil Fonc Rem.
onction p.78
Module | Quest. [ Réponse
Param.
12 Q02 D15 ]ClI Plage de connexion 2

e | —|° [+ |0 M2=INUTILISE libre
* (—-1° 10 M2=EA4-mV 4 x thermocouple / mV
e [(—-1° 15 M2=EA2-mAmMA i 2 X mA avec séparation
e [(—1° 16 M2=EA2-mAmV i 1 x mA + 1 x thermocouple avec séparation
*|l-1° 17 M2=EA2-mVmA i 1 x thermocoupl e + 1 x mA avec séparation
*(—-1° 18 M2=EA2-mVmV i 2 x thermocouples avec séparation
e [(—-1° 20 M2=EA4 mA p 4 x mA avec séparation potentiel
e (—|e 24 M2=EAA4-flt Mesure de fréquence ou du temps
* (—1° 25 M2=EA4_ mA_MUS |4 x mA avec alimentation transmetteur
LA Bl I 30 M2=EA4-Pt-2L 4 x Pt10 0 a 2 fils
LA Bl I 35 M2=EA2-Pt-3/4 2 x Pt100 a 3/4 fils
LA e 40 M2=SA3-V sorti e 3 x V
*|l-1° 50 M2=SA3-mA sorti e 3 x 20 mA
L R I 4 60 M2=6E/S-TOR 6 X entrées/sorties binaires
A 2 M2=RS-485 interface serielle
® | |[e 4 M2=PROFIBUS Module PROFIBUS

Q03 D15 ]CI Plage de connexion 3
® | —|° [+ |0 M3=INUTILISE libre
*|l-1° 10 M3=EA4-mV 4 x thermocouple / mV
* (—=1° 15 M3=EA2-mAmMA i 2 x mA avec séparation
*|—1° 16 M3=EA2-mAmV i 1 x mA + 1 x thermocouple avec séparation
* | —-1° 17 M3=EA2-mVmA i 1 x thermocoupl e + 1 x mA avec séparation
*|l-1° 18 M3=EA2-mVmV i 2 x thermocouples avec séparation
* (—=1° 20 M3=EA4 mA p 4 x mA avec séparation potentiel
e [(—-1° 24 M3=EAA4-flt Mesure de fréquence ou du temps
*|l-1° 25 M3=EA4_mA_MUS |4 x mA avec alimentation transmetteur
LA Bl I 30 M3=EA4-Pt-2L 4 x Pt10 0 & 2 fils
LA Bl I 35 M3=EA2-Pt-3/4 2 x Pt100 a 3/4 fils
e [(—-1° 40 M3=SA3-V sorti e 3 xV
*(-=1° 50 M3=SA3-mA sorti e 3 x 20 mA
*|l-1° 60 M3=6E/S-TOR 6 X entrées/sorties binaires
LA Bl I 4 M3=PROFIBUS Module PROFIBUS

Qo4 D15 ]cCl Plage de connexion 4
M * [+ |0 M4=INUTILISE frei
L Il 10 M4=EA4-mV 4 x thermocouple / mV
* | —-1° 15 M4=EA2-mAmMA i 2 X mA avec séparation
*|l—1° 16 M4=EA2-mAmV i 1 x mA + 1 x thermocouple avec séparation
* (—-1° 17 M4=EA2-mVmA i 1 x thermocoupl e + 1 x mA avec séparation
e [(—-1° 18 M4=EA2-mVmV i 2 x thermocouples avec séparation
*|l-1° 20 M4=EA4 mA p 4 x mA avec séparation potentiel
*|l-1° 24 MA=EA4-t Mesure de fréquence ou du temps
e |1 —-1° 25 M4=EA4_mA_MUS |4 x mA avec alimentation transmetteur
LA B I 30 M4=EA4-Pt-2L 4 x Pt10 0 a 2 fils
*l-1° 35 M4=EA2-Pt-3/4 2 x Pt100 a 3/4 fils
*|l-1° 40 M4=SA3-V sorti e 3 x V
*(—-1° 50 M4=SA3-mA sorti e 3 x 20 mA
e [ =1~ 60 M4=6E/S-TOR 6 X entrées/sorties binaires
s |-~ 2 M4=RS-485 interface sérielle
L el 4 M4=PROFIBUS Module PROFIBUS

Q05 [ Protronic 500/550 comme plage de comme plage de connexion 3 2

connexion 3
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Appareil Fonci Rem.
onction p.78
Module | Quest. | Réponse
Param.
12 Q06 D15 (|cCl Plage de connexion 6 2
- ® |+ |0 M6=INUTILISE libre
il Bl 10 M6=EA4-mV 4 x thermocouple / mV
Bl 15 M6=EA2-mAmMA i 2 X mA avec séparation
il 16 M6=EA2-mAmV i 1 x mA + 1 x thermocouple avec séparation
il 17 M6=EA2-mVmA i 1 x thermocoupl e + 1 x mA avec séparation
i al 18 M6=EA2-mVmV i 2 x thermocouples avec séparation
il 20 M6=EA4 mA p 4 x mA avec séparation potentiel
il I 24 M6=EA4-flt Mesure de fréquence ou du temps
I 25 M6=EA4_mA_MUS |4 x mA avec alimentation transmetteur
il 30 M6=EA4-Pt-2L 4 x Pt10 0 a 2 fils
B 35 M6=EA2-Pt-3/4 2 x Pt100 a 3/4 fils
(=1 40 M6=SA3-V sorti e 3 x V
il el 50 M6=SA3-mA sorti e 3 x 20 mA
= l-1° 60 M6=6E/S-TOR 6 X entrées/sorties binaires
el 70 M6=SB4-RELAIS sortie 4 x Relais
i el 4 M6=PROFIBUS Module PROFIBUS
Q07 [comme plage de connexion 6 Comme plage de connexion 6 2
20 MOT DE PASSE
Qo1 D15 ]cCl
e |e |e |+ [0 MOT.PASSE.HS La protection du mot de passe est mise hors
circuit, pas active mais présente
1 MOT.PASSE.ES La protection du mot de passe est activée
2 TEMPO-MOTPASS La protection du mot passe est activée mais reste
cependant hors circuit pendant 30 s lors du
retour au niveau de commande
Q02 D15 (|cCl Réglage du mot de passe
e |e |* | +| MOT.DE.PASSE
30 COMMUNICATION
P01 D15 ]cCl
ADRESSE Adresse de l'appareil sur le bus
o (o [ [+ (1127 00 = adresse globale
1 = réglage en usine
Q02 D15 (|cCl Taux de bauds
e (e |e [+]|1 300 BAUD 300
e |e|° 2 600 BAUD 600
e | e 3 1200 BAUD 1200
e | (o 4 2400 BAUD 2400
e |e|° 5 4800 BAUD 4800
e |e|° 6 9600 BAUD 9600
e |e | 7 19200 BAUD 19200
e || 8 38400 BAUD 38400
e || 9 57600 BAUD 57600
® || 10 115200 BAUD 115200 | uniqguement pour communication latérale
® || 11 187500 BAUD 187500 < Protronic 500 / 550, Digitric 500
Q03 D|1]|5|Cl Protocole
e e e |+ |2 MODBUS RTU Modbus RTU
Q04 D15 ]cClI Parité
e |e | e | + |0 PAS PARITE Pas de contrdle de parité
e || 2 PARITE PAIR Test
Paire (even)
Q05 D15 (|cCl TimeOut, surveillance du temps
* |+ |0 PAS Télégrammes manquants sur bus sans surveillance
1 SECONDE 1s
I |
e || 25 SECONDES 25 s
Q06 Df1]|5]|Cl Adresse de l'appareil sur PROFIBUS
ADR-DP-ESCL.
e (o | 1..127 1 = réglage en usine
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Appareil Fonct Rem.
onction p.78
Module | Quest. | Réponse
Param.
Qo7 D15 ]ClI Configuration default DP
e || 0 CFG_E NUL Données recues
o o | 1 CFG_E_1MOT
e || 2 CFG_E_2MOTS
(e | 3 CFG_E_4MOTS
° (e | 4 CFG_E_8MOTS
o (o (e 5 CFG_E_16MOTS
Qo8 D15 ]ClI Configuration default DP
e || 0 CFG_S NUL Données émises
o o | 1 CFG_S_1MOT
e (o | 2 CFG_S_2MOTS
° (e | 3 CFG_S_4MOTS
® (e |° 4 CFG_S_8MOTS
e || 5 CFG_S_16MOTS
Uniquement les modules qui ont été enregistrés dans I'appa- 2 Supprimé pour Digitric 500.
reil, peuvent étre configurés.
Pour lidentification automatique des modules présents, il est
nécessaire de répondre a la questionn Q01 par 1 dans le
module 11. En actionnant la touche <Enter>, les modules
enfichés seront identfiés et enregistrés dans le module 12.
La question Q01 est remise sur O.
Dans le cas ou des modules qui ne sont pas (encore) dispo-
nibles, devraient étre configurés, il est nécessaire de les en-
registrer manuellement dans le module M12.
Définition EA . Rem.
Fonction p.81
Module | Quest.
Param.
01 Protronic 100: EAO01 ... EAO2
a . Protronic 500/550: EAO1 ... EA74
Digitric 500: EAO1 ... EA44
Qo1 |CI Gamme de signaux
+ Entrée universelle utilisée pour
inutilisée pas EAO01 et EA02
0 EAxy INUTILIS (réglage usine EA11 a EA74))
1 EAO01 0..20 mA 0..20 mA
2 EAOL1 4..20 mA 4..20 mA
3 EA01 THERMOC. Thermocouple
4 EAO01 PT100-2F Pt 100 montag e a 2 fils
5 EA01 PT100-3F Pt 100 montag e a 3 fils
6 EA01 PT100-4F Pt 100 montag e a 4 fils 1
7 EA01 POT.150 Télétransmetteur plage nominale env. 150 Ohm 1
8 EA01 POT.1500 Télétransmetteur plage nominale env. 1500 Ohm
9 EAx1 TEMPS 20 Mesure du temps 6
10 EAx1 FREQ 10k Mesure de fréquence jusqu'a 10 kHz 6
11 EAx1 FREQ 20k Mesure de fréquence jusqu'a 20 kHz 6,7
12 EAx1 IMPULS. Compteur d'impulsions 6
13 EAx1 INCREMNT Transm. incrém. et sens de rotation (2 entrées) 6,8
14 EAx1 INCREM.O Transm. incrém. avec générat. de 0 (3 entrées) 6,9
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Définition EA . Rem.
Fonction p.81
Module | Quest.
Param.
Q02 (CI Linéarisation
1 EAO1-LINEAIRE linéaire
2 EAO01-RACINE1 Calcul racine (déconnection < MO0)
3 EAO01-RACINE2 Calcul racine (linéaire sous MO)
4 EAO1-TYPE L Type L (-200...1000 °C)
5 EAO1-TYPE J Type J (-200...1200 °C)
6 EAO1-TYPE K Type K (-200...1400 °C)
7 EAO1-TYPE U Type U (-200... 600 °C)
8 EAO01-TYPE R Type R (0...1700 °C)
9 EAO1-TYPE S Type S (0..1800  °C)
10 EAOL-TYPE T Type T (-200... 400 °C)
11 EAO1-TYPE B Type B (0..1800  °C)
12 EAO1-TYPE D Type D (0..2300  °C)
13 EAO1-TYPE E Type E (-200...1000 °C)
14 EAO01-PT-200 Pt 100 -200 ... 200 °Cc
15 EAO01-PT-450 Pt 100 O ... 450 °c 2
16 EAO01-PT-800 Pt 100 -200 ... 800 °C
17 EAO01-TAB1 Tableau 1
18 EAO01-TAB2 Tableau 2
19 EAO01-TAB3 Tableau 3
20 EAO01-TAB4 Tableau 4
01 Q03 |CI Dimension pour EAO1
+ |0 EA01 SANS DIM aucune
1 EAO1 DIM U-D a 4 chiffres défini pour ['utilisateur
2 EAO1 DIM %
3 EA01 DIM °C °Cc
4 EAO1 DIM °F 9F commutation de plage automatique
5 EA01 DIM mbar
6 EAO1 DIM bar
7 EAO1 DIM m3/h
8 EAO1 DIM kg/h
9 EAO01 DIM t/h
10 EAO1 DIM I/h
11 EAO01 DIM hl/h
12 EAO01 DIM pH
13 EAO01 DIM mm
14 EAO1 DIM m
15 EAO01 DIM m/h
16 EAO1 DIM mV
17 EAO1 DIM V
18 EAO01 DIM mA
19 EAO1 DIM A
P04 (CI
+ |EA01-DIM-UTIL Edition de la dimension dans I'affichage, si Q03
.- =1
P05 (CI Début d’échelle 4
+ |EA01-DEB-ECH (pour sonde automatiquement en °C)
Plage: -9999 a 99999
Valeur Résolution : 1
Réglage usin e 0 % de I'étendue de (0.00000)
PO6 (CI Fin d'échelle 4
+ | EAO1-FIN-ECH (pour sonde automatiquement en °C)
Plage: -9999 a 99999
Valeur Résolution : 1
Réglage usine 100 % de I'étendue de mesure
(100.00)
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Définition EA . Rem.
Fonction p.81
Module | Quest.
Param.
01 Q07 |CI Compensation du soudure froide
0 EAO01 PAS pas de soudure froide 5
1 EAO1 TREF INT interne
2 EAOL1 TREF 0 C externe 0 °C
3 EA01 TREF 20C externe 20 °C
4 EA01 TREF 50C externe 50 °C
5 EAO1 TREF 60C externe 60 °C
P08 (CI Calcul racine valeur de MO
EAO01-RACINE Plage —9999 a 99999
Résolution 0,01
Valeur Réglage usine 0,0
P09 |CI Constante de temps de filtrage T
EAOL1-FILTRE-T Plage 0 a 120 s
Résolution 1 s
Valeur Réglage usine 0 s (0.00.00 h)
Q10 |CI Valeur de repli stratégie en cas de défaillance
1 EAO01-VAL.-REPLI de sonde
2 EAO1-DERNIER. VAL. Valeur de repli
Maintien de la derniére valeur mesurée
P11 (CI Valeur de repli
EAO1-VAL.REPLI Plage 0 & 102 %
Résolution 0,0001
Valeur Réglage usine 102 %
Q12 |CI Message derreur sur SBx
0 ERR-EAQ1=HS pas de message
1 EAO01-ERR=SB01 SB0O1
I I
76 EAO01-ERR=SB76 SB76
Q13 |(CI Message d'erreur sur Flag
0 EA01=PAS FLAG pas de message
1 EAO1ERR=FLAGO1 sur Flag 1
2 EAO1ERR=FLAGO02 sur Flag 2
3 EAO1ERR=FLAGO03 sur Flag 3
4 EAO1ERR=FLAGO04 sur Flag 4
5 EAO1ERR=FLAGO05 sur Flag 5
6 EAO1ERR=FLAGO06 sur Flag 6
Q15 |[Cl |1 NAMUR + Balayage selon NAMUR DIN 19 232 flanc positif 6
2 NAMUR - Balayage selon NAMUR DIN 19 232 flanc négatif
3 NAMUR % Balayage selon NAMUR DIN 19 232 deux flancs
4 24 V POS Signal binair e 0/ 24 V flanc positif
5 24 V NEG Signal binair e 0/ 24 V flanc négatif
6 24 V £ Signal binair e 0/ 24 V deux flancs
7 TTL POS Signal TT L 0/ 5 V flanc positif
8 TTL NEG Signal TT L 0 / 5 V flanc négatif
9 TTL * Signal TT L 0 / 5 V deux flancs
Uniquement pour EAO1 et module 2_Pt100_3/4L. 5 Soudure froide uniquement pour thermocouple.
Pour modules pour Pt 100. 6 Seulement modules.
Texte dans 'appareil EAxy-Bxy-Fn 7 Si seulement une entrée est utiliser par module.
Numéro de module identique au numéro d’entrée
X = Module sur plage de connexion 8 Pour la mesure deux entrées d’'impulsion sont requises.
y = entrée y sur module x
9 Pour la mesure trois entrées d’impulsion sont requises.

L'échelle est basée sur les données du transmetteur. Il se
peut que I'échelle pour la grandeur réglante s’écarte de celle-
ci. Cf. Bx-M03-P07, P08.
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Definition SA . Rem.
Fonction p.81
Module | Quest.
Param.
01 Protronic 100: SA01
a . Protronic 500/550: SA01 ... SA73
Digitric 500: SA0O1 ... SA43
(Sorties analogiques)
Qo1 (CI Gamme de signaux SAxy
+ | 0 INUTILISE inutilisé (pas pour SA01)
1 SAO01 0...20mA 0...20 mA 1
2 SA01 4..20mA 4..20 mA 1
4 SA01 10 mA 10 mA courant constant pour module courant
5 SA01 20 mA 20 mA courant constant pour module courant
Q02 |[CI Surveillance circuit de sortie, sortie sur
0 SA01 SU=P.SB pas de sortie
1 SAO01 SU=SBO1 SBO1
I |
76 SA01 SU=SBO01 SB76
Q03 (CI Message d’erreur sur Flag
0 SA01 SU=P.FLG pas de message
1 SA01 SU=FLGO1 sur Flag 1
2 SAO01 SU=FLGO02 sur Flag 2
3 SA01 SU=FLGO03 sur Flag 3
4 SA01 SU=FLGO04 sur Flag 4
5 SAO01 SU=FLGO05 sur Flag 5
6 SA01 SU=FLGO06 sur Flag 6
1 Pour module de sortie SA3_V:
0...20 mA représente 0...10 V
4...20 mA représente 2...10 V
Definition EBA . Rem.
Fonction p.81
Module | Quest.
Param.
01 Protronic 100: EBAO1 ... EBA 04
bis Protronic 500/550: EBAO1 ... EBA74
Digitric 500: EBAO1 ... EBA46
Q01 |(cCI 1
+ | 0 INUTILISE inutilisé pour modules 2

1 EBO1 DIRECET
2 EBO1 INVERSE
3 SB01 LOGIQUE+
4 SBO1 LOGIQUE-

Binaire 1 = entrée contact "1

Binaire 1 = entrée contact = "0"

Binaire 1 = sortie - courant de
travail

Binaire 1 = sortie - courant de
repos

1 SBO03 et SB04 du Digitric 500 sont executées comme sorties 2 A configuration libre, seules les fonctions suivantes peuvent

de relais et ne peuvent pas étre configurées comme entrées.

QO01 = 0 n'est pas applicable pour ESB01 jusqu’'a ESB04. fonctions 1 contre 3 resp. 2 contre 4.
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. [ Réponse
01 FONCTION REGULATEUR
Qo1 | D|1]|5]cl
e |e | |+ |1 REGULMONOVOIE [Régulateur monovoie
® (e (e |12|3 ESCLAVE CASC. Régulateur esclave en cascade
e |° (e 4 OVERR.RP.MIN Override min. sélection régulateur principal
e |° (e 5 OVERR.RP.MAX Override max. sélection régulateur principal
L A 8 STAT.MANUELLE Station manuelle monovoie
e |° (e 9 STAT.CONSIGNE Station de consigne monovoie
o (o (o 10 STAT.RAPPORT Station de rapport monovoie
L A 11 POSITIONNEUR Positionneur monovoie
Q02 Dl1]|5]|ClI Sortie de réglage
L A 1 CONTIN K = continu
LA IR 2 REGUL.PAS-PAS S = pas a pas
b A 3 REGUL.2.PT Z = 2 points
e |° (e 5 T-O-R [Z+Z] D = 3 points chauffage-O-refroidissement (relais)
b A 6 T-O-R [C+Z] D = 3 points
chauffage (cont.)-O-refroidissement (relais)
L Bl 7 SPLIT.R.[C+C] KK = split-range avec 2 sorties continues
Q03 D|1|5|ClI Caractéristique de commande manuelle
Indication de position =
| 0% | 50 % | 100 %|
| | | |
I I I 1
LA IR 1 M:CARACT.DIR. Z=K| HS | | ES |
b 2 M:CARACT.INV. | ES | | HS |
| | | |
I I T I I
b A 3 M:NV.-DIR. D | y2ES | y2HS | y1HS | yl1ES |
LA IR 4 M:INV.-DIR. = | y2HS | y2ES | y1HS | y1ES |
e |® (e 5 M:INV.-INV. KK| y2ES | y2HS | y1ES | ylHS |
o |o | 6 M:INV.-INV. | y2HS | y2ES | y1ES | y1HS |
| 1 1 1 |
I 1
S | dépendant du cablage |
HS = en permanence HS et 0/4 mA;
ES = en permanence ES et 20 mA
Q04 Dl1]|5]|ClI Recopie de position y et affichage
e |e | | + 10 PAS RECOPIE-Y pas de recopie de position y
LA IR 1 Y-RECOPIE=EAO1 EAO01
e o (e 2 Y-RECOPIE=EA02 EA02
-l | !
b el 44 Y-RECOPIE=EA44 EA44
il Bl B I I
i i 4 74 Y-RECOPIE=EA74 EA74
Q05 Dl1|5]cCl Auto-paramétrage
+ | 0_SELFTUNE HS HS
1 SELFTUNE1 ES ES
02 PARAMETRES REGULATEUR
Qo1 Dl1|5]cCl Caractéristique auto.
o (o 1 A:CARACT.-DIR. Caractéristigue automatique croissante
b b 2 A:CARACT.-INV. Caractéristigue automatique décroissante
Qo2 |D|1]|5|cl Action PI
e |e e (4 ]1 ACTION-P P (I pour controlleur «pas a pas»)
L A 2 ACTION-PI Pl
L A 3 ACTION-PD PD (ne pas por controlleur «pas a pas»)
e |® (e 4 ACTION-PID PID
e |° (e 5 PI+RETARD Prédiction Smith avec PI
L A 6 PID+RETARD Prédiction Smith avec PID
Q03 D|1|5|Cl Cicruit dérivateur lié avec
o (o (o 1 DERIVE.M Grandeur réglante
L A 2 DERIVE.(M-C) Ecart de réglage
Q05 D|1|5|Cl Dérivation
LA IR 1 DIFF.BIPOLAIR bipolaire
e |o (o 2 DIFF.POSITIV uniguement modification positives
e |° (e 3 DIFF.NEGATIV uniqguement modifications négatives
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
02 Qo7 Df1]5]ClI Pilotage Kp 1
e | | 0 Gp CONST. HS
e |® (e 1 Gp LIN.M linéaire de M
e |e (e 2 Gp LIN.C linéaire de C
b A 3 Gp LINY linéaire de Y 2
o (o (o 4 Gp LIN.E linéaire de E
o (o |e 5 Gp LIN.|E| linéaire de E | |
L A 7 Gp TABL1 DE M sur Tableau 1 de M -
e (o (e 8 Gp TABl1 DE C sur tableau 1 de C |pour boucle 2-4
e | | o 9 Gp TAB1 Y sur tableau 1 de Y [rableau 2-4 2
o (o |e 10 Gp TABL E sur tableau 1 de E -
L A 11 COM.-Gp.AL4 Commutation Kp avec AL4 parametre 02/03
e (o (o 12 COM.-Gp.EBx Commutation Kp avec EBx cf. question 8
o (o (o 13 Gp DE EAx Kp-von EAx cf. question 9
Qo8 D|1]|5(Cl Commutation KP
o (o (o 0 COM.-Gp.AL4 pas de commutation Kp
L A 1 COM.-Gp=EBO1 Commutation avec EBO1 Parametre 02/03
[ [ ] [ | |
A I 4 COM.-Gp=EB04 Commutation avec EBO4 Paramétre 02/03
L |
L Bl 46 COM.-Gp=EB64 Commutation avec EB46 Parametre 02/03
-1 I |
- —-1°® 76 COM.-Gp=EB76 Commutation avec EB76 Paramettre 02/03
Q09 D|1]|5(Cl Pilotage Gp.EAX
e (o (e 0 0 Gp V. EAx=HS pas _de pilotage Gp par EAx
A I 1 Gp V.EAO1 commandé par EA01
L I 2 Gp V.EA02 commandé par EA02
-1 | |
o o 44 Gp V.EA44 commandé par EA44
=1 | |
-1 74 Gp V.EA74 commandé par EA74
Q1o0- Pilotage Tn
Q12 comme Kp
Q13- Pilotage Tv
Q15 comme Kp
Q16- Pilotage YO
Q18 comme Kp
Q19- Pilotage Tt Prédiction Smith
Q21 comme Kp
Q22- Pilotage T1 Prédiction Smith
Q24 comme Kp
Q25- Pilotage Ks Prédiction Smith
Q27 comme Kp
Q28 Df1|5]Cl Grandeur pertubatrice Y+Z
e |o [ 0 Z ADD=HS pas de compensation de perturbation sur Y
b IR 1 Z ADD=EA01 EAO01 s’additionne a Y
LA I 2 Z ADD=EA02 EAOQ02 s'additionne a Y
L |
o o 44 7 ADD=EA44 EA44 s’additionne a Y
-1 I |
-1 = |*® 74 Z ADD=EA74 EA74 s'additionne a Y
LA Bl B 91 Z ADD=CE1 sortie correction d’état 1 s’additionne a Y
* | —|° 92 Z ADD=CE2 sortie correction d'état 2 s'additionne a Y
Q29 Df1]5]ClI Grandeur pertubatrice s’additionne a Y
e |® (e 1 Z=LINEAIRE linéaire
L A 2 Z=DIF.BIPOL. Dérive bipolaire
e (o (e 3 Z=DIF.UNIPOL+ Dérive modifications positives unipolaires
e |° (e 4 Z=DIF.UNIPOL- Dérives modifications négatives unipolaires
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
03 CIRCUIT-ENTRE
(Circuit d’entrée)
Qo1 D|1]|5{Cl Circufit d’entrée
o |° | 0 SANS C-ENTREE sans couplage d’entrée (pour stations) 1
o (o [ 1 CONSIGNE FIXE Consigne fix e E = ES1 - W
o | | 2 3-COMPOSANTS Constituants multiples
E = ES1 x K1 - C + K2 x (ES2 + K3 x ES3)
* * 3 MULTIPLICATIO Multiplicatio n E=ES1 x (ES2 + K3 x ES3) - C
L L 4 RAPPORT 1 Rapportl
E = ES1 - (V x (ES2 + K3 x ES3) + Bias + ES4)
M M 5 FIXE/RAPPORT Consigne fixe/rapportl commutable (1 <-> 4)
* * 6 RAPPORT2 Rapport2
E = ES1 - [(V/(1 - V)) x (ES2 + K3 x ES3) + Bias
+ ESA4] 14
e |° | 7 FIXE/IRAPPORT2 Consigne fixe/rapport2 commutable (1 <-> 6)
o |° | 8 EXTR.M MAX Valeur extréme M: E = Max(ES1,..ES3)-C
o |o | 9 EXTR.M min Valeur extréme M: E = Min(ES1,..ES3)-C
L L 10 EXTR.C MAX Valeur extréme C: E = ES1-Max(C1,ES2,ES3)
e |° | 11 EXTR.C min Valeur extréme C: E = ES1-Min(C1,ES2,ES3)
* |l —-1° 12 CHARGE AIR Régulation de la charge air (uniquement boucle 1)
M M 13 CHARGE-COMB. régulation de la charge combustible (uniquement
boucle 2)
Q02 Df1]5]Cl Constituants multiples - Structure
>Mh = K2 x (ES2 + K3 x ES3)
E = | D 1 Man,Mdi Can
| | |
I I I
o (o [ 1 PLUS.-COMPOS.01 M - C, | >Mh | M | C
o (o [ 2 PLUS.-COMPOS.02 M+=Mh-C | M |  MEMh | c
o (o [ 3 PLUS.-COMPOS.03 M+=Mh-C | >Mh | M | C
e (o [ 4 PLUS.-COMPOS.04 |M+Mh-C | >Mh | MEMh | C
LA L 5 PLUS.-COMPOS.05 | M+#Mh-C | M&Mh | MEMh | Cc 14
L L 6 PLUS.-COMPOS.06 M+=Mh-C | >Mh | M | C
o (o [ 7 PLUS.-COMPOS.07 M+ZMh-C | M#&EMh | M | c
e (o [ 8 PLUS.-COMPOS.08 M-(C+ =Mh) | M | M | C
o (o [ 9 PLUS.-COMPOS.09 M-(C+ =Mh) | M | M | CEMh
D: Circuit dérivateur lié avec
Man,Mdi: Indication analogique et affichage nu-
mérique pour M
Can: affichage analogique pour C
Qo3 Df1]5]Cl Indication de I'écart de réglage
e (e 1 IND.-ECART % En pourcentage (100 % = étendue de mesure de ES1)
® ® 2 IND.-ECART UP En EU comme ES1
Qo4 Df1]5]Cl Dimension pour grandeur réglante et consigne
(pas raport et multiplication)
e (e |e |+ ]0 MC SANS DIM sans_dimension
L L 1 M,C DIM USERDEF |Dimension 4 chiffres a définition libre
o (o [ 2 M,C DIM % %
o (o [ 3 M,C DIM °C °C
e |° | 4 M,C DIM °F °F avec commutation de plage automatique
I
etc. cf. définiton EA QO3
P05 D|1]|5(Cl Edition de la dimension de ['utilisateur
e |e (e |+ |LI-USER-DIM. (si Q04 = 1)
.- - - cf. définition EA QO3
Q06 Df1]5]Cl Décimales aprés la virgule pour M, C
e |e |e [+ 0 MC 10000. 0 décimale apres la virgule
L L 1 M,C 1000.0 1 décimale apres la virgule
o |o | 2 M,C 100.00 2 décimales apres la virgule
o |o | 3 M,C 10.000 3 décimales apres la virgule
o | | 4 M,C 1.0000 4 décimales apres la virgule
e |°|° 5 M,C VIRGUL.FL Représentation de la virgule flottante
PO7 D|1]|5|Cl|I-NUM-DEB.ECH Echelle D_Anz_ANF pour M,C 3

Valeur

Début
Réglage usin e C = 0,0
Plage -9999 a 99999
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
03 P08 D| 1|5 |Cl|[I-NUM-FIN.ECH Echelle D_Anz_End pour M, V(C) 3
Fin
e (o (o Valeur Réglage usine C = 100,0
Plage -9999 a 99999
Q09 D|1]|5(Cl Affichage Dig-V (affichage numérique pour
rapport)
e |e |e [+ ]|1RATIO M, C Vist_et Vsoll
M 2 ES1,RATIO x ES2 ES1 et V x ES2
Q10 Df1]5]|ClI Dimension V ratio
pour rapport et multiplication
® |* |+ |0 R SANS DIM sans dimension (par exemple rapport)
° | 1 DIM USERDEF. Dimension 4 chiffres a définition libre
* | 2 DIM = % % (Réglage usine pour rapport 2)
P11 D|1]|5(Cl Edition du rapport de dimension de [lutilisateur
e (e | e [+ |R-DIM-UTIL. (si Q04 = 1)
- - - - cf. définition EA Q04
Q12 D|1]|5(Cl Décimales aprés la virgule V pour indication V
e |® (e 0 R 10000. 0 Décimale aprés la virgule
e |® (e 1 R 1000.0 1 Décimale aprés la virgule
e (o (o 2 R 100.00 2 Décimales aprés la virgule
e |° (e 3 R 10.000 3 Décimales aprés la virgule
e |° (e 4 R 1.0000 4 Décimales apres la virgule
L A 5 R VIRGUL.FL. Représentation de la virgule flottante
P14 D|1]5]|ClI|ECHRATIO R
Echelle D_Anz_End pou r V =1
o (o (o Valeur Réglage usine V = 100,0
Plage -9999 & 99999
Q15 D|1]|5(Cl Affichage An-V (affichage analog. pour rapport) 8
e | | 1 ANALOG M,C M1 et V x M2
M 2 ANALOG Rx, Rc Vist et Vsoll
P16 D| 1|5 ([Cl|[ANALOG.0 Analogique 0% cf. M03-Q15 9
Valeur pour indication analogique pour 0 %
o (o (o Valeur Réglage usine 0.0
Plage -9999 a 99999
P17 D| 1|5 |Cl|[ANALOG.100 Analogique 100% cf. M03-Q15 9
Valeur pour indication analogique pour 100 %
e |0 (o Valeur Réglage usine 100.0
Plage -9999 a 99999
Q18 D|1]|5(Cl Akt.Reg_SAx (Valeur de lindication analogique)
Grandeur réglante actuelle et ratio Vist sur
° ° 0 M,Rx=PAS SA n'est pas pilotée sur la sortie
b b 1 M,Rx=SA01 Sortie analogique SAO01
-] | |
e (- (e 43 M,Rx=SA43 Sortie analogique SA43
-1 I |
-1 = |° 73 M,Rx=SA73 Sortie analogique SA73
04 AFFECTER_ES
Affectation des entrées analogiques et du circuit d’entrée)
Qo1 D|1|5]|Cl Affecter_ES1
ES11 du circuit d’entrée liée avec:
b b 0 ES1=0% Consigne fixe 0 %
b b 1 ES1=EA01 EAO1 pour boucle
b b 2 ES1=EA02 EA02
-1 | |
LA B 44 ES1=EA44 EA44
=1 | |
-1 74 ES1=EA74 EA74
L el 91 ES1=CE_1 sortie der correction d'état 1
L el 92 ES1=CE_2 sortie der correction d'état 2
® | |° 94 ES1=TAB4 sortie von Tableau 4
® | (e 100 ES1=100% Consigne fixe 100 %
Q02 D|1]|5(Cl Affecter_ES2
ES2 du circuit d’entrée liée avec:
comme QO1 comme ES1




Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
04 Qo3 Df1]|5]Cl Affecter_ES3
ES3 du circuit d’entrée liée avec:
comme QO1 comme ES1
Q04 Df1]5]Cl Affecter_ES4
ES4 du circuit d’entrée liée avec:
comme QO1 comme ES1
Q05 Df1]5]Cl TAB4.EA
Tableau 4 lié avec
b b 0 TAB4 PAS EA pas utilisé individuellement
b b 1 TAB4.EAO1 EAO01
o o 2 TAB4.EA02 EA02
L |
L B 44 TAB4.EA44 EA44
i Il g I I
- —|e 74 TAB4.EA74 EA74
Q06 Df1]5]Cl Affecter_M1
Affectation du signal binaire avec EBXx
L L 0 M1 PAS EB M1 inutilié
L L 1 M1=EBO1 EBO1
[ ] [ ] [ ] | |
L L 4 M1=EB04 EBO4
-] |l |
b b 46 M1=EB46 EB46
i Il g I I
- —-1° 76 M1=EB76 EB76
05 CONSIGNES
Qo1 D|1]|5(|Cl Consigne 1 de régulateur 1
L L 0 CL1.INT=HS Hors service
e | | 1 C1.INT=ES Uniquement modifiable par touches ou par
e |° | 2 CL1LINT=TRACK interface
Suit la consigne actuelle
Q02 D|1]|5(CI Type C1
C1 en tant que paramétre (est alors partie
intégrante de la configuration et peut étre pris
sur un autre appareil par configruation)
b 0 C1=PAS PARAM Non
b 1 C1=PARAMETER Oui, n'est pas recopié
Q03 D|1]|5(CI Consigne 2 = rapport-consigne 1 Rcl
e |° | 0 C2.INT=HS Hors service
L L 1 C2.INT=ES Uniquement modifiable par touches ou interface
e | | 2 C2.INT=PARAM Commande possible uniqguement au niveau para.
e |° | 3 C2=DELTA.PAR Commande Delta possible uniqguement au niveau
L L 4 C2=RATIO.TRACK para.
Rcl suit le rapport actuel
Qo4 D|1|5]|Cl Consigne 3 = rapport-consigne 2 Rc2
L L 0 C3.INT=HS Hors service
e | | 1 C3.INT=ES Uniquement modifiable par touches ou interface
e |° | 2 C3.INT=PARAM Commande possible uniqguement au niveau para.
e |e | 3 C3=DELTA.PAR Commande Delta possible uniquement au niveau
para.
Q05 D|1|5]|Cl Consigne 4 = rapport-consigne 3 Rc3
L L 0 C3.INT=HS Hors service
o | | 1 C3.INT=ES Uniquement modifiable par touches et interface
e |° | 2 C3.NT=PAR Commande possible uniquement au niveau para
o |° | 3 C3=DELTA.PAR Commande Delta possible uniquement au niveau para
Q06 D|1]|5(CI Consigne externe
e || 0 C.EXT=HS Hors service
o (o [ 1 C.EXT=EA01 EAO1
L L 2 C.EXT=EAO02 EA02
L |
LA B B 44 C.EXT=EA44 EA44
Rl g I I
i B 74 C.EXT=EA74 EA74
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
05 Qo7 D|1]|5(Cl Consigne calculateur
L L 0 C.CALCUL.=HS Hors service
e |° | 1 C.CALCUL.=ES En service
Qo8 D|1]|5(Cl Consigne générateur de programme 4
e |° | 0 C.PRGM=HS Hors service
o || 1 C.PRGM=ES En service
Q09 D|1|5]|Cl Indication C
+ Indication de la consigne faussée temporairement
par la rampe
o (e 1 C.IND=CIBLE Indication de la coonsigne cible réglée
° 2 C.IND=RAMPE Indication de la valeur faussée. Lors du réglage,
la consigne cible est indiquée, 3 s apres le
dernier actionnement de la consigne actuelle.
Q10 Df1]|5]Cl Consigne actuelle a SAx
o |o | 0 C-ACT.=SA Consigne pas sur_sortie
o o 1 C-ACT.=SA01 Sortie analogique SAO01
L |
* |l —-1° 43 C-ACT.=SA43 Sortie analogique SA43
i g I I
ol et 73 C-ACT.=SA73 Sortie analogique SA73
Q11 Df1]5]Cl Commutation C
Commutation consigne
e |° | 0 COM.-C=HS Hors service
EBx | EBy | Consigne
| |
1 1
L I 1 C1-C2 EBx 0 | 0 | 1
1 | 0 | 2
L I 2 C1-C4 EBy 0 | 1 | 3
1 | 1 | 4
Définition EBx, EBy cf. M09-Q13, Q14
06 INDICATION
Qo1 D|1]|5(Cl Temps pour indication de tendance dans 13
+ I'affichage graphique du Protronic 550
-1 - 1 TREND 75 SEC Différence de temps entre la durée actuelle et le
--1° 2 TREND 3 MIN. ler point a l'angle gauche de I'affichage
- —=1° 3 TREND 5 MIN.
-—=1° 4 TREND 10 MIN.
- —=1° 5 TREND 20 MIN.
-—=1° 6 TREND 30 MIN.
- —=1° 7 TREND 1 H.
- —=1° 8 TREND 2 H.
- —=1° 9 TREND 3 H.
- -1° 10 TREND 5 H.
07 MODES DE FONCTIONNEMENT
Q01 Df1]5]Cl Mode de fonctionnement
o |® | 1 MODE=MAN/AUTO Manuel/Automatique
o |° | 2 MODE=MAN uniqguement Hand
o || 3 MODE=AUT uniqguement automatique
L L 4 MODE=AUTO_MIN uniguement automatique, réglage manuel agit sur
limite min. pour Y 10
o |° | 5 MODE=AUTO_MAX uniqguement automatique, réglage manuel agit sur
limite max. pour Y 10
* | 6 MAN/AUT/CASC Manuel/automatique/cascade
o (e 7 MAN/AUT/DDC Manuel/automatique/calculateur(DDC)
8 MAN/DDC Manuel/calculateur(DDC)
Q02 D|1]|5(|Cl C-Tracking (C positionnée sur M)
e |o | 0 TRACK C1 HS C1-Tracking manuel HS
L IR 1 TRACK C1/CACT C1-Tracking manuel ES agit sur C1 et RAMPE
o | | 2 TRACK CACT C1-Tracking manuel ES agit uniguement sur RAMPE
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module [ Quest.
Param. | Réponse
07 Q03 D|1|5(Cl Fonction DDC
LA 0 DDC=HS pas DDC
En cas de panne du calculateur:
e |® (e 1 DDC=MAN,YHOLD Manuel + derniere valeur de réglage
e |® (e 2 DDC=MAN Y=0 Manuel + valeur de réglage de sécurité 0 %
e (o (o 3 DDC=MAN YS1 Manuel + valeur de réglage de sécurité 1
e |° (e 4 DDC=MAN YS2 Manuel + valeur de réglage de sécurité 2
L A 5 DDC=AUTO Automatique commencant avec la derniére valeur de
réglage
o |o (e 6 DDC=CASCADE Cascade
Q04 D|1|5(Cl C-Back-Up
Consigne en cas de panne du calculateur
o 0 C-ACTUELLE Consigne réglée
o 1 C-CALCULATEUR Consigne calculateur
o 2 M-ACTUELLE Derniére grandeur réglante (x-Tracking)
Q05 D|1(5]|Cl Mode de fonctionnement SB
Mode de fonctionnement aprés retour alimentation
o (o (o 1 ALIM=MODE ANT Mode de fonctionnement temporaire
e |° (e 2 ALIM=MAN,YHLD Manuel derniére valeur de réglage
e |® (e 3 ALIM=MAN,Y=0% Manuel valeur de réglage de sécurité 0 %
e |e (e 4 ALIM=MAN,YS1 Manuel valeur de réglage de sécurité 1
e (o (o 5 ALIM=MAN,YS2 Manuel valeur de réglage de sécurité 2
Q06 D|1(5]|Cl Mode de fonctionnement EAEr
Mode de fonctionnement en cas de perturbation a
Entrée (perturbation de M)
L A 1 ?EA=MODE ANT. Pas de maodification
o (o (o 2 ?EA=MAN,YHLD Manuel, derniére valeur de réglage
e (o (e 3 ?EA=MAN,Y=0% Manuel, valeur de réglage de sécurité 0 %
e |° (e 4 ?EA=MAN,YS1 Manuel, valeur de réglage de sécurité 1
e |® (e 5 ?EA=MAN,YS2 Manuel, valeur de réglage de sécurité 2
08 ALARMES
QO01 D|1|5(Cl Seuil d'alarme 1
e |° (e 0 AL1=HS Seuil d'alarme ohne Fonction
L A 1 AL1 M-MIN Seuil d’'alarme su r M - Min
L A 2 AL1 M-MAN Seuil d’'alarme su r M - Max
b A 3 AL1 E-MIN Seuil d'alarme su r E - Min
e |° (e 4 AL1 E-MAX Seuil d'alarme su r E - Max
o | |o 6 AL1l |E|-MIN Seuil d’alarme sur E |} Max
L A 7 ALl |E|-MAX Seuil d’'alarme su r E - Min en % de C
LA I 8 AL1 E-MIN%C Seuil d'alarme su rE - Max en % de C
e | | o 10 AL1 E-MAX%C Seuil d’alarme sur E |} Max en % de C
e |® (e 11 AL1 |E|MIN%C Seuil d'alarme dx/dt Max
L A 12 AL1 RATIO MIN Seuil d'alarme V = Min. pour entrée rapport
e |o (o 13 AL1 RATIO MAX Seuil d'alarme V = Max. pour entrée rapport
® |o (o 14 AL1 Y-MIN Seuil d'alarme su ryY - Min
M A 15 AL1 Y-MAX Seuil d’'alarme su ry - Max
Q02 D|1|5(Cl Seuil d'alarme 2
comme Seuil d'alarme 1
L A 2 AL2 M-MAX Seuil d’'alarme su r M - Max
Q03 D|1(5]|Cl Seuil d’alarme 3
comme seuil d'alarme 1
o [e|° 3 AL3 M-MIN Seuil d'alarme su r E - Min
Q04 D|1|5]|Cl Seuil d'alarme 4
comme Seuil d'alarme 1
e |° (e 4 AL4 M-MAX. Seuil d'alarme su r E - Max
Q05 D15 ]|ClI Type alarmel
réglable dans indiquée dans
|
I
® (o 1 AL1 EXPL/EXPL Niveau de commande | Niveau de commande
* | e 2 AL1 PARA/EXPL Niveau para. | Niveau de commande
° | 3 AL1 PARA/PARA Niveau para. | Niveau para.
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Boucle 1 Fonction p.96
Module [ Quest.
Param. | Réponse
08 Q06 D|1|5(Cl Type alarme2
réglable dans indiquée dans
|
I
b 1 AL2 EXPL/EXPL Niveau de commande | Niveau de commande
. 2 AL2 PARA/EXPL Niveau para. | Niveau de commande
® 3 AL2 PARA/PARA Niveau para. | Niveau para.
Qo7 D|1|5(Cl Type alarme3
réglable dans indiquée dans
|
I
b 1 AL3 EXPL/EXP Niveau de commande | Niveau de commande
. 2 AL3 PARA/EXPL Niveau para. | Niveau de commande
b 3 AL3 PARA/PARA Niveau para. | Niveau para.
Q08 D|1|5(Cl Type Grenzw.4
réglable dans indiquée dans
|
I
b 1 AL4 EXPL/EXP Niveau de commande | Niveau de commande
. 2 AL4 PARA/EXPL Niveau para. | Niveau de commande
b 3 AL4 PARA/PARA Niveau para. | Niveau para.
09 ENTR.BINAIRES (Entrées binaires)
QO01 D|1|5(CcCl MAN-ALTMODUS-Commutation
Commutation sur manuel avec la derniere valeur de
e |° (e 0 MAN.EB HS réglage
o (o (o 1 MAN.EBO1 Pas de fonction
o (o (o | EBO1
o (o (o 4 MAN.EBO4 |
e (—|e | EBO4
o [(—|e 46 MAN.EB46 |
= Bl | EB46
- | 76 MAN.EB76 |
EB76
Q02 Dl1]|5]cCl Dyn.<-->Stat. fonction dépendante de dirée de 7
e |o (e 1 MAN STAT I'entrée binaire (0=ALTMODUS 1=MAN)
° 2 MAN DYN Changement 0 sur 1 commute MAN-AUT-MAN
Q03 D|1|5(Cl Cascade EBx Commutation Autom <--> Cascade
o (o (o 0 CASC EB HS Comme question 1
o (o (o 1 CASC.EBO1
[ J [ ] [ J |
e (o (e 4 CASC.EB04
(] _ (] |
N N 46 CASC.EB46
—_ - [ ] |
Il 76 CASC.EB76
Qo4 D15 ]cClI Dyn.<-->Stat. Fonction dépendante de durée de
b IR 1 CASC STAT 'emntrée binaire
o o [ 2 CASC DYN Changement 0 sur 1 commute
Q05 D|1|5(Cl Commutation MAN.Y=0 MAN-ALTMODUS Manuel (Y = 0 %)|7,11
o (o (o 0 MAN Y=0% EB HS | Comme question 1
o (o (o 1 MAN Y=0%.EBO1
[ ] [ ] [ J |
e (o (o 4 MAN Y=0%.EB04
(] _ (] |
o (—|e 46 MAN Y=0%.EB46
—_ - [ ] |
-l -1 76 MAN Y=0%.EB76
Q06 D15 ]Cl Dyn.<-->Stat. Fonction dépendante de durée de 7,11
e |o (e 1 MAN Y=0% STAT I'entrée binaire
o (o (o 2 MAN Y=0% DYN Changement 0 sur 1
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Boucle 1 Fonction p.96
Module [ Quest.
Param. | Réponse
09 Qo7 Dl1]|5]CI Commutation MAN.Y=Ysl MAN-ALTMODUS 11
A I Valeur manuel de réglage de sécurité 1
A IR 0 MAN YS1 EB HS Comme question 1
e |e (e 1 MAN YS1.EBO1
[ ] [ ] [ ] |
LA I 4 MAN YS1.EB04
[ ] _ [ ] |
-l -1 46 MAN YS1.EB46
- [ ] |
76 MAN YS1.EB76
Q08 D|1|5(Cl Dyn.<-->Stat. Fonction dépendante de durée de 7,11
e |° (e 1 MAN YS1 STAT I'entrée binaire
M 2 MAN YS1 DYN Changement 0 sur 1
Q09 D|1|5(Cl MAN Y=Ys2 Manuel Valeur de réglage de sécurité 2 11
o |o (o 0 MAN YS2 EB HS Comme question 1
e |e (e 1 MAN YS2.EBO1
[ ] [ ] [ ] |
e |° (e 4 MAN YS2.EB04
[ ] _ [ ] |
b b 46 MAN YS2.EB46
- -— [ ] |
-l —-1°® 76 MAN YS2.EB76
Q10 D|1|5(Cl Dyn.<-->Stat. Fonction dépendant de 7,11
o (o (o 1 MAN YS2 STAT Comme question 2
e |® (e 2 MAN YS2 DYN
Q11 D|1|5(Cl Y-Track=EAx statique Y-Trackin g Y = EAX 11
o |o (o 0 YTRACK EB HS Comme question 1
e |e (e 1 YTRACK.EBO1
[ ] [ ] [ ] |
e |° (e 4 YTRACK.EBO4
[ ] _ [ ] |
* |- |° 46 YTRACK.EB46
- -— [ ] |
-l -1°® 76 YTRACK.EB76 cf. aussi Bx-M10-Q10
Q12 D15 ]|ClI Rampe-Stop statique C-Rampe arrétée
o (o (o 0 CRAMPE EB HS Comme question 1
e |® (e 1 CRAMPE=0.EBO1
[ ] [ ] [ ] |
e |o (e 4 CRAMPE=0.EB04
[ ] —_ [ ] I
LA e 46 CRAMPE=0.EB46
—_ - [ ] |
- -1 76 CRAMPE=0.EB76
Q13 D|1|5|ClI Commu.C EBx définition de EBx (M05-Q11)
e |o (o 0 Ci1-4 EBx HS Pas de commutation de consigne avec EBx
b A 1 Cl1-4 EBx=EBO1 avec EBO1
[ ] ° [ ] | |
e |e (e 4 Cl1-4 EBx=EBO04 avec EBO4
-1 | |
* |- |° 46 C1-4 EBx=EB46 avec EB46
=1 | |
il e 76 C1-4 EBx=EB76 avec EB76
Q14 D|1|5(Cl Comm. C-Umsch.EBy définition de EBy (M05-Q11)
e |o (o 0 C1-4 EBy HS Pas de commutation de consigne avec EBy
e |o (e 1 C1-4 EBy=EBO1 avec EBO1
(] ° (] | |
e[ ]° 4 Cl1-4 EBy=EB0O4 avec EBO4
-1 | |
LA I 46 C1l-4 EBy=EB46 avec EB46
==l | |
-|® 76 Cl1l-4 EBy=EB76 avec EB76
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
09 Q15 D15 ]|ClI Cint<->Cext statique Commutation Cl.Int <-->
e |® (e 0 CI-EXT EB HS Cext
LA I 4 1 CI-EXT.EBO1 Comme question 1
[ [ ] [ |
* | — (e 4 CI-EXT.EB0O4
[ ] _ [ ]
* | —|° 46 CI-EXT.EB46
— | _ e |
-1 -1 76 CI-EXT.EB76
Q16 D|1|5(Cl Commutation DIR<->INV statique de
o (o (o 0 COM.-CARAC.HS caractéristique
o (o (o 1 COM.-CARAC.EBO1 [comme question 1
[ J [ ] [ J |
b I 4 COM.-CARAC.EBO4
L[] —_ L[] |
* | —|° 46 COM.-CARAC.EB46
—_ - [ ] |
-1® 76 COM.-CARAC.EB76
Q17 D15 ]ClI VERROUILLAGE C statique
Verrouillage de la possibilité de réglage de C
o (o (o 0 VERR.C EB=HS Comme question 1
e |® (e 1 VERR.C EBO1
L ] [ ] L ] |
e |e (e 4 VERR.C EBO4
L[] —_ L[] |
* |- |° 46 VERR.C EB46
—_ - [ ] |
-—-1° 76 VERR.C EB76
Q18 D15 ]ClI Libération du téléréglage (statique)
L I 0 TELECOM. HS Teléréglage verrovuillé
o (o (o 1 TELECOM.C uniquement consigne (dans tous les modes de
e |® (e 2 TELECOM.Y fonctionnement)
L A 3 TCOM.C-AY-M uniqguement valeur de réglage (dans manuel)
Consigne dans automatique, Y dans manuel
Q19 D15 ]ClI Télérélage (PLUS) réglage 00%/60s
o | | 0 EB PLUS HS
e | | 1 EBO1 PLUS avec EBO1
[ ] o [ ] | |
e |® (e 4 EB04 PLUS avec EBO4
1=l | |
M M 46 EB46 PLUS avec EB46
=1 | |
-1 76 EB76 PLUS avec EB76
Q20 D15 ]|ClI Téléréglage (MOINS) réglage 100%/60s
e |® (e 1 EB MOINS HS avec EBO1
[ ] [ ] [ ] | |
e | | 4 EB04 MOINS avec EBO4
L |
b b 46 EB46 MOINS avec EB46
Bl B I |
-1 -1 76 EB76 MOINS avec EB76
Q21 D|1|5(Cl Calcul. préte
e | | 0 EB MOINS HS inutilisé
e |® (e 1 CP-EBO1 sur entrée binaire EBO1
L J [ ] L J | |
b A 4 CP-EB0O4 sur entrée binaire EBO4
L |
* |- |° 46 CP-EB46 sur entrée binaire EB46
Bl I |
- |® 76 CP-EB76 sur entrée binaire EB76
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
10 AFFECTER_Y
(Affectation des sorties de réglage de régulateur)
Q01 D|1]|5(Cl Affectation Y1 a SAx
Premiére sortie de réglage continue
Sortie de réglage sur
o o 0 Y1=PAS SORTIE Pour régulateurs a commutation
b b 1 SA01=Y1-CONST Sortie _analogigue SA01
-] | |
LA B 43 SA43=Y1-CONST Sortie analogique SA43
i g I I
-[—-1° 73 SA73=Y1-CONST Sortie analogique SA73
Q02 D|1]|5{CcCl Affectation Y2 a SAx
deuxiéme sortie de réglage continue
Sortie de réglage (split-range)
o o 0 Y1=PAS SORTIE Inutilisé
° ° | |
M M 1 SA01=Y1-CONST Sortie analogique SA01
-] | |
LA B 43 SA43=Y1-CONST Sortie analogique SA43
i g I I
-[—-1° 73 SA73=Y1-CONST Sortie analogique SA73
Q03 D|1]|5{Cl Affectatio n Y a SAx
Représentation de [lindication de position Y pour
régulateurs a commutation et split-range
o ° 0 YA=PAS SORTIE Pas de sortie
M M 1 Y2=SA01 CONT. Sortie analogique SAO01
-] | |
* |l —-1° 43 YA=SA43 CONT. Sortie analogique SA43
=1 ! |
-1 -1 73 YA=SA73 CONT Sortie analogique SA73
10 Q04 Df1]5]Cl Affectation Y1 a SBx
Preier contact de comutation (pour régulateur pas
a pas 'PLUS)
o |o | 0 Y1=PAS SB Pour régulateur continu
L L 1 Y1=SBO01 Sur sortie binaire SBO1
[ ] [ [ ] | |
oo | 4 Y1=SB04 sur sortie binaire SB04
-l ] | |
M ° 46 Y1=SB46 sur sortie binaire SB46
i g I I
i el 76 Y1=SB76 sur sortie binaire SB76
Q05 D|1]|5{Cl Affectation Y2 a SBx
Deuxiéme contact de commutation (pour régulateur
pas a pas
'MOINS’)
o |o | 0 Y2=PAS SB Pour régulateur continu
oo | 1 Y2=SB01 sur sortie binaire SBO1
[ ] [ ] [ ] | I
L L 4 Y2=SB04 sur sortie binaire SB04
L |
M M 46 Y2=SB46 sur sortie binaire SB46
- | |
i B I 76 Y2=SB76 sur sortie binaire SB76
Q06 D|1]|5(Cl Limites de réglage 6
o | | 0 LIM-Y=HS Toujours inefficace (pour régulateur pas a pas)
e |° | 1 LIM-Y=AUTO Efficace uniguement en mode automatique
b I 2 LIM-Y=ES Efficace ein mode manuel et automatique
Qo8 D|1]|5{CcCl Y-Max défini int/externe
e | |° 0 Y-MAX=PARAM. Paramétre interne
LA L 1 Y-MAX=EA01 Piloté par EA01
L L 2 Y-MAX=EA02 Piloté par EA02
L |
o b 44 Y-MAX=EA44 Piloté par EA44
=0 | |
-1 = |* 74 Y-MAX=EA74 Piloté par EA74
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
Q09 D15 ]Cl Y-Min défini int/externe
e e | 0 Y-MIN=PARAM. Parametre interne
e |e | 1 Y-MIN=EAO01 Piloté par EAO1
e |o | 2 Y-MIN=EA02 Piloté par EA02
-l ] |l |
LA e 44 Y-MIN=EA44 Piloté par EA44
i Bl | I
e 74 Y-MIN=EA74 Piloté par EA74
Q10 D|1|5]|cCl Y-Track (cf. M09-Q11)
e |e | 0 RECOPIE-Y=HS Pas de Y-Tracking
e |e | 1 RECOPIE-Y=EAO01 Y = EAO1 si EBx
e e | 2 RECOPIE-Y=EA02 Y = EAO02 si EBx
1=l | |
b b 44 RECOPIE-Y=EA44 |Y = EA44 si EBx
=11 | |
-1 —|*® 74 RECOPIE-Y=EA74 |Y = EA74 si EBx
11 SORTIES BINAIRES
Qo1 D|1|5]|cCl Seuil d'alarme 1 sur sortie
L R 0 AL1.PAS SB Pas de sortie
e e | 1 AL1.SBO1 SB0O1
[ ] [ [ ] | |
e |o | 4 AL1.SB04 SB04
-] |l |
LA I 46 AL1.SB46 SB46
Bl | I
-1 - 76 AL1.SB76 SB76
11 Q02 D|1|5]|cCl Seuil d'alarme 2 sur sortie
o (o | 0 AL2.PAS SB comme_Seuil d'alarme 1
e |e | 1 AL2.SBO1
[ ] [ ] [ ] |
e |e | 4 AL2.SB04
[ ] —_ [ ] |
LA e 46 AL2.SB46
_ - [ ] |
i 76 AL2.SB76
Q03 D|1|5]|cCl Seuil d'alarme 3 sur sortie
e || 0 AL3.PAS SB Comme_seuil d'alarme 1
e |e | 1 AL3.SBO1
[ ] [ ] [ ] |
e |o | 4 AL3.SB04
[ ] —_ [ ] |
b b 46 AL3.SB46
_ - [ ] |
-1 - 76 AL3.SB76
Q04 D15 ]|cCl Seuil d'alarme 4 sur sortie
o (o | 0 AL4.PAS SB Comme_seuil d'alarme 1
e |o | 1 AL4.SBO1
[ ] [ ] [ ] |
e e | 4 AL4.SB04
[ ] —_— [ ] |
b b 46 AL4.SB46
_ f— L) |
-1 —|*® 76 ALA.SB76
Q05 D|1|5]|cl Recopie de position manuel sur sortie
o (o | 0 MAN PAS SB Comme_seuil d'alarme 1
e |o | 1 MAN PAS.SB01
[ ] L] [ ] |
e || 4 MAN PAS.SB04
[ ] _ [ ] |
b b 46 MAN PAS.SB46
_ -_— ] |
-l 76 MAN PAS.SB76
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module | Quest.
Param. | Réponse
Q06 Df1]5]Cl Recopie de position automatique sur sortie
A I B 0 AUTO PAS SB Comme seuil d'alarme 1
o | | 1 AUTO PAS.SBO1
[ ] [ ] [ ] |
o | | 4 AUTO PAS.SB04
° _ ° |
i i 46 AUTO PAS.SB46
—_ —_ ° |
-[—-1° 76 AUTO PAS.SB76
Qo7 D|1([5]Cl Recopie de position cascade sur sortie
o | | 0 CASC.PAS SB Comme seuil d'alarme 1
o | | 1 CASC.PAS.SB01
[ ] [ ] [ ] |
e |o | 4 CASC.PAS.SB04
L] _ L] |
o o 46 CASC.PAS.SB46
_ - o |
-[—-1° 76 CASC.PAS.SB76
Q08 D|1([5]Cl Recopie de position consigne externe
o || 0 CEXT PAS SB Comme_seuil d'alarme 1
o | | 1 CEXT PAS.SB01
° [ ] ° |
o | | 4 CEXT PAS.SB04
o _ o |
o o 46 CEXT PAS.SB46
—_ - ° |
-[-1° 76 CEXT PAS.SB76
11 Q09 D|1(|5]Cl Signal fin de programme sur sortie
e |o | 0 FIN.PRG.SB N.SB Comme seuil d'alarme 1
o | | 1 FIN.PRG. N.SB01
[ ] [ ] [ ] |
o | | 4 FIN.PRG. N.SB04
[ ] —_— [ ] |
i i 46 FIN.PRG. N.SB46
- —_ [ ]
-[—-1° 76 FIN.PRG. N.SB76
Q10 D|1([5]|Cl Trace binaire 1 du générateur de programme sur
??7?
e |o | 0 P.SB PRG.SP0O1 Comme seuil d'alarme 1
o o | 1 P.SB PRG.SP01
[ ] [ ] [ ] |
o | | 4 P.SB PRG.SP0O1
[ ] —_— [ ] |
i i 46 P.SB PRG.SP0O1
—_ - [ ) |
-[—-1° 76 P.SB PRG.SP01
Q11 D|1([5]|Cl Trace binaire 2 du générateur de programme sur
??7?
e |o | 0 P.SB PRG.SP02 Comme seuil d'alarme 1
o o |o 1 P.SB PRG.SP02
° (] ° |
o | | 4 P.SB PRG.SP02
[ ] —_— [ ] |
i i 46 P.SB PRG.SP02
—_ - [ ) |
-[—-1° 76 P.SB PRG.SP02
Q12 D|1(|5]Cl Trace binaire 3 du générateur de programme sur
??7?
e |o | 0 P.SB PRG.SP03 Comme seuil d'alarme 1
o |o | 1 P.SB PRG.SP03
[ ] [ ] [ ] |
o | | 4 P.SB PRG.SP03
[ ] —_— [ ] |
i i 46 P.SB PRG.SP03
—_ - [ ) |
-[—-1° 76 P.SB PRG.SP03
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Rem.
Boucle 1 Fonction p.96
Module [ Quest.
Param. | Réponse
Q13 D15 ]ClI Trace binaire 4 du générateur de programme sur
??7?
L A 0 P.SB PRG.SP04 Comme_seuil d'alarme 1
L I 4 1 P.SB PRG.SP04
[ ] ° [ ] |
L A 4 P.SB PRG.SP04
[ ] —_ [ ] |
LA Bl 46 P.SB PRG.SP04
_ —_ [ ) |
il 76 P.SB PRG.SP04
12 FLAGS BINAIRES
(Fonction des flags binaires dans I'affichage)
Qo1 D15 ]|ClI Seuil d'alarmel pas lié avec Flagl
L A 0 ALARM1=HS Seuil d'alarmel pas lié
L A 1 ALARM1=FLG1 Indication avec Flag 1
I I
M 6 ALARM1=FLG6 Indication avec Flag 6
Q02 D|1|5(Cl Seuil d'alarme 2
o (o (o 0 ALARM2.HS Comme question 1
L A 1 ALARM2.FLG1
I
LA I 6 ALARM2.FLG6
Q03 D|1(5]|Cl Seuil d'alarme 3
o (o (o 0 ALARM3.HS Comme question 1
L A 1 ALARM3.FLG1
I
b IR 6 ALARMS3.FLG6
12 Q04 D|1(5]|Cl Seuil d'alarme 4
LA I 4 0 ALARMA4.HS Comme question 1
LA I 1 ALARMA4.FLG1
I
L A 6 ALARMA4.FLG6

En mode split-range, la commande Kp agit sur les deux sor-
ties de réglage. Si dans une sortie de réglage, une variation
de paramétres n’est pas souhaitée, il faut alors régler les va-
leurs pour le début Gp et la fin Gp de maniére identique.

Pas pour les régulateurs 3 points et split-range.

La différence entre Lx-M03-P07 et P08 est la valeur de réfé-
rence pour Gp. Les valeurs doivent étre situées a l'intérieur
de I'étendue de mesure de I'entrée analogique. Elles peuvent
concorder mais peuvent aussi diverger. cf. les exemples
dans la section «Régulation de la consigne».

Est uniquement disponible dans la boucle dans laquelle le
générateur de programme a été mis en circuit en premier.
Configurer en plus: PG01-POx.

Les indications sur le panneau avant exigent I'activation du
traitement d’alarme de I'appareil: A-M10-Q01=1.

Pour les régulateurs pas a pas.
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11

12

13

14

ALTMODUS = mode de fonctionnement antérieur
Pas pour Digitric 500.

Pour les échelles des sorties analogiques de Digitric 500, si
Q18 <> 0.

Pas pour Digitric 500.
Inefficace pour les régulateurs pas a pas.

Changeable mais les changements peuvent résulter even-
tuellement aux indications fausses.

Uniquement Protronic 550.

ES3 et ES4 pas pour Protronic 100.




Boucle 2, 4 : Rem.
. i Fonction p.96
(Protronic 100: uniguement boucle 2)
Module | Quest.
Param. | Réponse
01 FONCTION REGUL.
Qo1 D|1]|5]|ClI Fonction de régulation
L A 0 SANS REGUL Inutilisé
LA Bl 4 1 REGUL.MONOVOIE [Régulateur monovoie
o |0 (o 2 CASC. PILOTE Régulateur pilote en cascade
e |- 3 ESCLAVE CASC. Régulateur en cascade p. 2 régulateurs esclaves
b b 6 OVERR.RL.MIN Sélection override min. régulateur limiteur
b b 7 OVERR.RL.MAX Sélection override max. régulateur limiteur
LA el 8 STAT.MANUELLE Station manuelle monovoie
LA el 9 STAT.CONSIGNE Station de consigne monovoie
LA Bl 4 10 STAT.RAPPORT Station de rapport monovoie
LA Bl 4 11 POSITIONNEUR Positionneur monovoie
LA el 12 RATIO.ST.CASC Station de rapport en cascade (uniqguem. boucle 4) 1
Q02 D15 |Cl Sortie de réglage (supprimé pour Q1 = 2,6,7)
o |°|° 1 CONTINU K = continu
e || 2 REGUL.PAS-PAS S = pas a pas
o |o (e 3 REGUL.2.PT Z = 2 points
o |0 (o 5 T-O-R [Z+Z] D = 3 points chauffage-0-refroidissement (relais)
o |o (o 6 T-O-R [C+Z] D = 3 points
chauffage (cont.)-O-refroidissement (relais)
LA Bl 4 7 SPLIT.R.[C+C] KK = split-range avec 2 sorties continues
01 Q03 D15 |Cl Caractéristique de commande manuelle (supprimée
pour Q1 = 2,6,7,12)
Indication de position =
| 0% | 50 % | 100 %
° 1 M:CARACT.DIR. | | | |
M M 2 M:CARACT.INV. Z=K| HS | | ES |
| ES | | Hs |
e |- 3 M:INV.-DIR. | | T | |
LA e 4 M:INV.-DIR D | y2ES | y2HS | yl1HS | y1ES |
* |- 5 M:INV.-INV. = | y2HS | y2ES | y1HS | y1ES |
* -1 6 M:INV.-INV. KK| y2ES | y2HS | ylES | y1HS |
| y2HS | y2ES | y1ES | ylHS |
| 1 1 1 |
1 1
S | dépend du cablage |
HS = en permanence hors service et 0/4 mA;
ES = en permanence en service et 20 mA

M01-Q04+Q05 et module 02 a 12 comme boucle 1

1 Cascade avec deux régulateurs esclaves et station de
rapport (cf. page 50).
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Rem.
BOUC|Q 3 Fonction
(pas Protronic 100)
Module | Quest.
Param. | Réponse
01 FONCTION REGUL.
Q01 Df1]5]Cl Fonction de régulation
LA e I 0 SANS REGUL Inutilisé
o (—|e 1 REGUL.MONOVOIE | Régulateur monovoie
L el 2 CASC. PILOTE Régulateur monovoie en cascade p. 2 régul. escl.
L el 3 ESCLAVE CASC. Régulateur esclave en cascade
el —-|° 6 OVERR.RL.MIN Sélection override min. régulateur limiteur
e [(—|e 7 OVERR.RL. MAX Sélection override max. régulateur limiteur
LA I I 8 STAT.MANUELLE Station manuelle monovoie
L el 9 STAT.CONSIGNE Station de consigne monovoie
b el 10 STAT.RAPPORT Station de rapport monovoie
*|l—|° 11 POSITIONNEUR Positionneur monovoie
Q02 D|1]|5(Cl Sortie de réglage (supprimée pour Q1 = 6, 7)
. . 1 CONTINU K = continu
b B B 2 REGUL.PAS-PAS S = pas a pas
e |- |° 3 REGUL.2.PT Z = 2 points
e (- |e 5 T-O-R [Z2+Z] D = 3 points chauffage-0-refroidissement (relais)
L el 6 T-O-R [C+Z] D = 3 points
chauffage (cont.)-O-refroidissement (relais)
L Bl 7 SPLIT.R.[C+C] KK = split-range avec 2 sorties continues
Q03 Df1]5]ClI Caractéristique de commande manuelle (supprimée
pour Q1 = 6, 7)
Indication de position =
| 0% | 50 % | 100 %|
LA Bl 1 M:CARACT.DIR. | | | |
LA B 2 M:CARACT.INV. Z | HS | | ES |
| ES | | Hs |
LA Bl 3 M:INV.-DIR. | | T | |
LA Bl 4 M:INV.-DIR. D | y2ES | y2HS | ylHS | ylES |
LA B 5 M:INV.-INV. = | y2HS | y2ES | ylHS | y1ES |
LA Bl 6 M:INV.-INV. KK| y2ES | y2HS | y1ES | ylHS |
| y2HS | y2ES | y1ES | ylHS |
| 1 1 1 |
1 1
S | dépend de cablage |
HS = en permanence HS et 0/4 mA;
ES = en permanence ES et 20 mA

MO01-Q04+Q05 et module 02 a 12 comme boucle 1
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Note

La correction d’état ne peut étre traitée que lorsqu’elle a été intégrée dans uneboucle dans la configuration.

1 1 A Rem.
Correction d'état 1/2 Fonction 5106
(pas Protronic 100)
Module | Quest.
Param. |Réponse
01 Tache de correction
Q01 (Df1|5(Cl Correction d'état ZUSTAND-KOR-I
o |o (o 0 INUTILISE inutilisé
- 1 GAZ-DIAPH Débit de gaz (m3/h) - Procesus de pression
différentielle
®|—|° 2 GAZ-VOLUME Débit de gaz (m3/h) - Mesure de volume
®|—|e 3 VAP-DIAPH Vapeur-débit de masse - pression différentielle
*(—1® 4 VAP.SAT-P Vapeur saturée corection pression
e |1—|® 5 VAP.SAT-T Vapeur saturée correction température
*(—1® 6 EAU-DIAPH Débit masse d'eau - pression différentielle
bl el R 7 EAU-VOLUME Débit masse eau - mesure du volume
o |—|e 8 NIV.BALLON Niveau d’'eau de chaudiere
D|1|5]|CI Paramétres nécessaires pour
Qo1 = > 1 2 3 4 5 6 7 8
P02 |CALCUL-Q Qn,r - Qm,r [ Qm,r | Qm,r | Qm,r - -
Valeur Qm,r
P03 |CALCUL-dP dP,r - dP,r dP,r dP,r dP,r - -
Valeur
P04 [CALCUL-P-ATM Patm,r |Patm,r |Patm,r |Patm,r - Patm,r |Patm,r
Valeur
P05 |CALCUL-P Pa,r - Pa,r Pa,r - Pa,r Pa,r -
Valeur
P06 [CALCUL-T Tr - Tr - Tr Tr - -
Valeur
P07 |CALCUL-Z (P,r;T,r) Zr - - - - - - -
Valeur
P08 |CALCUL-RHO RHOnNr | RHONr - - - - - -
Valeur
P10 [P-MIN Pmin | Pmin | Pmin | Pmin - Pmin | Pmin | Pmin
Valeur
P11 [P-MAX Pmax [ Pmax | Pmax | Pmax - Pmax [ Pmax | Pmax
Valeur
P12 [T-MIN Tmin | Tmin | Tmin - Tmin | Tmin | Tmin -
Valeur
P13 [T-MAX Tmax | Tmax | Tmax - Tmax | Tmax | Tmax -
Valeur
P14 |RHO-MIN Rho Rho - - - - - -
Valeur min min
P15 |RHO-MAX Rho Rho - - - - - -
Valeur max max
P16 |H-HAUTEUR - - - - - - - HAB
Valeur
P17 |T-REFERENCE - - - - - - Tvgl |1
Valeur
Q18 |0 P.RELATIVE X X X X - X X X
1 P.ABSOLUE X X X X - X X X
P20 |Z1-GAZREEL Z(1) Z(1) - - - - - -
Valeur
bis - - - - - -
1 2 3 4 5 6 7 8
P28 |Z9-GAZREEL Z(9) Z(9) - - - - - -
Valeur
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1 ' A Rem.
Correction d'etat 1/2 Fonction s
(pas Protronic 100)
Module | Quest.
Param. |Réponse
Q29 - - -
0 LINEAIRE pas_de calcul racine im transmetteur ou dand EAXxy
1 RACINE Calcul racine dans transmetteur ou dans EAxy
P30 |DEBUT-ECH. 0 0 0 0 0 0 0 |valeur |0 =
Valeur vor-
Début d'échelle, la valeur initiale du signal gege-
corrigé correspond a ben
0/4 mA pour sortie analogique
P31 |FIN-ECH. Fin d'échelle, la valeur finale du signal corrigé
Valeur correspond a 20 mA pour sortie analogique
Q32 Dimension pour EAO1
0 SANS DIM Pas de dimension
1 DIM UTIL 4 chiffres a définition libre Q33
7 DIM = n/h ni/h
8 DIM = kg/h kg/h
9 DIM = t/h t/h
I |
n cf. EA-Bxy-Q03
P33 |DIMENSION Edition de la dimension utilisateur
- - - - Si question 32 = 1
02 AFFECTATION EA
(Affectation des entrées analogiques sur la correction d’'état)
Q01 ([D|1f5]|CI Valeur mesurée du débit, pression différentielle si
M01-Q01 = 8
L el 4 1 ECED=EA01 EAO1
L el R 2 ECED=EA02 EAOQ2
il |
*|-|*| |44 ECED=EA44 EA44
==l |
-1—1® 74 ECED=EA74 EA74
Q02 |D|1]|5]CI Valeur mesurée de pression (P) en bar
L el 4 0 ECEP=RECHEN Non utilisée P=Pr
b el R 1 ECEP=EA01 EAO1
*[—|*| |2 ECEP=EA02 EA02
sl |
e (—|e® 44 ECEP=EA44 EA44
==l |
-1—1® 74 ECEP=EA74 EA74
Q03 |D|1]|5]CI Valeur mesurée de température (T) en °C
L Rl 4 0 ECET=RECHEN Non utilisé e T = Tr
Ll R 1 ECET=EA01 EAO1
L Rl 4 2 ECET=EA02 EA02
[ | |
*|—|*| |44 ECET=EA44 EA44
1= | |
el el 74 ECET=EA74 EA74
Qo4 |D|1|5]|CI Valeur mesurée de la densité en kg/m 3
L el 4 0 ECED=RECHEN Non utilisée Rho = Rhonr
L Rl 4 1 ECED=EAO1 EAO1
L el 4 2 ECED=EA02 EA02
“I-e | |
*[—|*| |44 ECED=EA44 EA44
1= |
el Bl 74 ECED=EA74 EA74
03 AFFECTATION SA
(Affectation du résultat de la correction d'état sur la sortie analogique)
Q01 ([D|1(5]|CI Correction d'état sur sortie analogique
L el 4 0 CE1 PAS SA pas de sortie
L Rl 4 1 CE1=SA01 SA01
-l | |
b Bl R 43 CE1=SA43 SA43
1= | |
il 73 CE1=SA73 SA73
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1 Jusqu'a version 3.4.0. Apres, substitué par T-MIN = T-MAX
= Tvgl ou par les valeurs de mesures directes. Affectation
CEx-M02-Q03. Alors T-MIN inégale a T-MAX.

Abréviations et notions

Index «r» pour «valeurs de calcul» (valeurs pour diaphragme)

Qv débit du volume de service en m*h Tmin Tmitte Tmax
Qn débit de volume en condition normale en m3/h
om débit de masse en condition mormale en t/h Pabsmin P20 P23 P26
P en bar absolu ou surpression (en fonction du Pabsmitte P21 P24 p27
transmetteur) Pabsmax | P22 P25 P28
Pr en pression absolue
T température en °C
Pn pression normalisée 1.0135 bar
Tn température normalisée 273,15 K =0 °C
RHO densité en kg/m®
RHO-MIN plage de correction pour RHO HAB Hauteur des appuis en mm donne le niveau
RHO-MAX plage de correction pour RHO d’eau en mm.
Patm pression atmosphérique en bar (absolu) Tvgl Température du collone froide en °C (jusqu’a
Pr en bar absolu version 3.4.0. Apres, substitué par T-MIN = T-
Zn facteur de gaz réel chez Pn et Tn (facteur de MAX = Tvgl ou par les valeurs de mesures
compressibilité) directes. Affectation CEx-M02-Q03. Alors T-MIN
Pmin/Pmax  plage de correction pour P inégale a T-MAX).
Tmin/Tmax  plage de correction pour T
P20...28 facteurs de gaz réel (réglage départ usine 1,00)
(facteur de compressibilité)
Note
Les programmes ne peuvent étre traités qu’apres l'activation du
générateur de programme dans une boucle en tant que source
de consigne (Bx-M05-Q08 = 1).
ANA Rem.
Geénerateur de programme Fonction

Module | Quest.

01

Param. | Réponse
GENERATEUR DE PROGRAMME

1 D|1|5(Cl Programme 1
L I 0 PO1-HS pas_activé, sans fonction
e || 1 P01 START CO Démarrage sur la valeur programmée
e || 2 P01 START M Démarrage sur la valeur momentanée

Programme 2 a 9

10 D15 ]Cl Programme 10
o |o | 0 P10-HS pas activé, sans fonction
o (o | 1 P10 START CO Démarrage sur la valeur programmée
e || 2 P10 START M Démarrage sur la valeur momentanée
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Messages d’erreur

Messages d’erreur de I'appareil

Lors de la lecture ou de I'écriture dans une mémoire Flash non Il se peut que, malgré les renseignements données, I'erreur ne
volatile (tous les régulateurs) ou dans la carte de mémoire (seul  peut pas étre éliminée. Dans ce cas, informez-en le fabricant en

Protronic 500/550), il peut y avoir des erreurs qui sont indiquées  indiquant:

dans la ligne de texte supérieure de I'affichage par - la version de I'appareil,

- la version de microprogrammation,

'Erreur ... - la version IBIS_R/IBIS_R+,
A la place des quatre points, le numéro d’erreur (a 4 digits) ap- — I'action menée,

partenant a I'erreur est indiqué qui, a l'aide du tableau 10 sui- - la configuration,

vant, renseigne sur la cause de I'erreur et son élimination. L'in- - le projet et

dication "xy" dans le numéro d’erreur renvoie au tableau 11 sur - le numéro d'erreur.

la page 99 ou I'erreur est décrite d’'une maniére plus détaillée.

Messages d’erreur

une configuration.

Numéro d’erreur Description de I'erreur Comment éliminer les erreurs

32 Erreur lors du téléchargement d’'une configuration.  Mettre I'appareil sur réglage a l'usine et aprés 2
minutes de configuration env. répéter le télé-
chargement.

3100 Pas assez de mémoire Flash pour sauvegarder Mettre I'appareil sur réglage a l'usine et apres 2

minutes de configuration env. répéter le télé-
chargement

ou

réduire la configuration et répéter le télécharge-
ment.

documentation de retour.

3200 Calcul interne n'a pas réussi. Informer le fabricant.
3201
40xy Erreur lors de la sauvegarde d'une information de Apres 2 min. de configuration sans information de

documentation de retour, répéter le télécharge-
ment.

parametres on-line.

41xy Erreur lors de la sauvegarde du début du projet. Informer le fabricant.

42xy Erreur lors de la sauvegarde de la configuration Informer le fabricant.
de liste.

43xy Erreur lors de la sauvegarde des données de Informer le fabricant.

44xy version du projet.

45xy Erreur lors de la sauvegarde de la configuration Informer le fabricant.
de matériel.

46xy Erreur lors de la sauvegarde de variables Informer le fabricant.
figuratives.

47xy

48xy Erreur lors de la sauvegarde de modifications des Informer le fabricant.

49xy
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Numéro d’erreur

Description de I'erreur

Comment éliminer les erreurs

60xy Pas possible de lire la documentation de retour. 1
Mettre I'appareil sur réglage a I'usine et répéter le
téléchargement de la configuration. Si I'erreur per-
siste, faire échanger la mémoire Flash par le fa-
bricant.
61xy Le début du projet ne peut pas étre lu. voir 60xy
62xy La configuration de liste ne peut pas étre lue. voir 60xy
63xy Les données de version du projet ne peuvent pas voir 60xy
étre lues.
64xy
65xy La configuration du matériel ne peut pas étre lue. voir 60xy
66xy Les variables figuratives ne peuvent pas étre lues.  Informer le fabricant.
67xy La configuration libre ne peut pas étre lue. voir 60xy
68xy Les modifications des parametres on-line ne Voir 65xy
peuvent pas étre lues.
69xy
80xy Erreur générale du matériel. Faire remettre en état I'appareil par le fabricant.
81xy Pas possible d'initialiser complétement la mémoire  voir 65xy
Flash.
82xy La mémoire Flash a été compléetement effacée a voir 60xy
cause d’'une erreur grave dans la mémoire Flash.
83xy
84xy
85xy
86xy
87xy

Tab. 13 Messages d'erreur de I'appareil

1 Lors du téléchargement d'une configuration il se peut qu'il
faut attendre 2 min. jusqu’'a ce que la configuration soit dé-
posée dans la mémoire Flash protégée contre des pannes
secteur. En cas d’'une panne secteur pendant cette méme
période, pas toutes les parties de la configuration sont retrou-
vées lors du démarrage.
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Détails des erreurs

Xy Description des erreurs  (valable pour mémoire Flash dans I'appareil)
0 Erreur CRC lors de la lecture d’un bloc.

1 Aucun bloc libre n’est trouvé pendant I'écriture.

2 En appelant une fonction, un numéro de bloc pas valide est indiqué.
3 En appelant une fonction, I'adresse offset indiquée est trop longue.
4 Mémoire Flash défectueuse.

5 Mémoire Flash pas présente.

6 Bloc (de mémoire) pas trouvé.

7 Le fichier indiqué n’a pas été trouvé.

8 Bloc (de mémoire) ne peut pas étre effacé.

9 Powerfail.

10 Powerfail pendant l'initialisation.

20 Contenu du bloc (de mémoire) ne peut pas étre effacé.
21-24,29 Erreur non corrigeable lors de I'écriture.

26 Type de la carte de mémoire n’est pas supporté.

27, 35 Carte de mémoire pas trouvée.

28 La carte de mémoire est protégée contre I'écriture.

30 Pas de capacité de mémoire libre disponible.

31 - 34, Erreur interne.

36, 39

37 Fichier lu sur la carte de mémoire défectueux.

38 Le service demandé n’est pas supporté.

Tab. 14 Détails des erreurs
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Messages d’erreur lors du paramétrage automatique du régulateur

L'erreur se présente sous la forme

S.Par.Err.X

X étant le total des numéros d’erreur 1 a 5.

Numéro d’erreur Erreur Remede
1 Erreur générale
Les conditions pour éditer sans erreurs le paramé- Redémarrer le paramétrage automatique.
trage automatique ne sont pas données; cepen-
dant, I'erreur ne peut pas étre déterminée claire-
ment.
2 Bande de bruit
Pendant le paramétrage automatique,la bande de Redémarrer le paramétrage automatique.
bruit déterminée par I'appareil au début du para-
métrage automatique s'est avérée comme étant
trop petite.
Ceci est le cas, si les perturbations deviennent
trop fortes pendant le paramétrage automatique.
3 Modification de la grandeur réglée
Pas assez de mouvements dans le parcours réglé  Aggrandir la grandeur réglante paramétrable.
asservi pour analyser le comportement du par-
cours.
4 Dépassement temporel
Aucun mouvement n'a pu étre observé sur le par- Revoir la circuiterie et la configuration de la me-
cours réglé asservi pendant 10 heures. sure.
Si aucune erreur ne peut étre trouvée, le parcours
réglé asservi ne peut pas étre identifié a cause
d’'un temps mort trop important.
5 Pas de temps de repos
A l'intérieur d’'une fenétre temporelle, aucun temps  Quitter le paramétrage automatique et mettre le
de repos du parcours réglé asservi ne peut étre circuit de réglage sur "manuel”. Attendre jusqu'a
observé. Pour une identification, un état sta- ce que le parcours réglé asservi ne montre plus
tionnaire du parcours réglé asservi est cependant de mouvements "sensibles". Redémarrer le para-
requis. métrage automatique.
6 seulement pour paramétrage automatique 2

Tab. 15 Messages d'erreur lors du paramétrage automatique du régulateur
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Messages d’erreur du niveau entrée/sortie

Lors de la mise en marche de la tension d’alimentation, I'appareil
contr6le les données de calibrage pour les entrées et les sorties.
Les erreurs constatées sont sorties en texte clair:

Texte de I'erreur

Description de I'erreur

Comment éliminer les erreurs

E_EAO1KONF 3

Au moins une valeur de calibrage de EAO1
a dépassée la limite inférieure.

Seules les valeurs requises selon la
configuration EA01-Q01 sont controlées.

A entrée mA ou thermocouple configurée il
est possible de recalibrer via le panneau
frontal & I'aide de transmetteurs de
signaux.

Pour entrée Pt 100 le calibrage doit étre
effectué chez le fabricant.

E_EAO1KONF 4

Au moins une valeur de calibrage de EAO1
a dépassée la limite supérieure.

Seules les valeurs requises selon la
configuration EA01-QO01 sont controlées.

comme E_EAO01KONF 3

E_EAO02KONF 3

Au moins une valeur de calibrage de EA02
a dépasseée la limite inférieure.

Etant donné que EA02 peut seulement
étre configuré comme une entrée mA il est
possible de recalibrer via le panneau fron-
tal a l'aide de transmetteurs de signaux.

E_EAO02KONF 4

Au moins une valeur de calibrage de EA02
a dépasseée la limite supérieure.

comme E_EA02KONF 3

EBAQO1 & EBA04 a dépassée la limite
supérieure.

E_ESBKONF 3 Au moins une valeur de calibrage de Le calibrage doit étre effectué chez le fa-
EBAO1 a EBA04 a dépassée la limite bricant.
inférieure.

E_ESBKONF 4 Au moins une valeur de calibrage de comme E_EBAKONF 3

Tab. 16 Messages d’erreur du niveau entrée/sortie
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Synoptique menu d’ensemble

Indication 2
Conduite 2
Autoredl agde

Seruice
SuPerviseur

Indication2

Conduit 2

Parametre

7Conﬁguraﬁon >

Service

Supervisor

Autoreglage
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