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Sakerhet

BB b BPBB> B PP

Varning! Endast kompetent elektriker far installera ACS 160.

Varning! Farliga spanningar férekommer da apparaten ar spanningssatt. Nar
matningsspanningen har brutits, vdnta minst 5 minuter innan kapan 6ppnas. Mat
spanningen pa DC-plintarna R+ och X4-2 fore ingrepp i enheten. (Se H.)

Varning! Aven om motorn stér stilla kan det finnas farliga spanningar pa kraftanslutningarna
U1, V1, W1 och U2, V2, W2.

Varning! Aven om matningen till ACS 160 &r bruten kan det finnas farliga externa
spanningar pa reldanslutningarna 16 (RO1A), 17 (RO1B), 18 (RO2A), 19 (RO2B).

Varning! Férsok aldrig reparera en trasig enhet; Kontakta leverantéren.

Varning! ACS 160 aterstartar automatiskt d& matningsspanningen aterkommer efter
bortfall, om externt startkommando &r aktivt.

Varning! Nér styranslutningarna pa tva eller flera enheter &r parallellkopplade maste
hjélpspanningen till dessa styranslutningar tas frdn en gemensam kalla som
antingen kan vara en av enheterna eller vara extern.

Varning! ACS 160 far inte spanningsséattas mer an 3 ganger per period om 5 minuter.
Annars kan uppladdningsmotstanden éverhettas.

Varning! Kylflansarna kan bli mycket varma (100 °C).

Obs! For ytterligare information kontakta ndrmaste ABB-leverantor.
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Not angaende kompatibilitet! Den levererade frekvensomriktaren ACS 160 och denna handbok
ar fullt kompatibla med programversion 1.0.0 E och senare.) Dokumentationen fér makrot
Lagesstyrning géller fér programversion 1.0.0.F och senare versioner.
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Inledning

Om den har handboken

Anvéandarhandboken &r avsedd fér personer som utfér installation och idrifttagning och som
anvénder frekvensomriktaren ACS 160. Anvandaren férvantas ha grundldggande kunskaper om
elektriska férhallanden och ledningsdragning.

Denna handbok ar indelad i tre delar Installation, Igadngkdrning och Programmering.
Installationsdelen bestar av anvisningar med tydliga steg for installation av ACS 160, och
referensavsnitt som beskriver installationsprocessen i detalj. Avsnittet om idrifttagning ger
anvisningar om idrifttagningen av ACS 160. Programmeringsdelen bestar av avsnitt om lokal
kommunikation och fjarrkommunikation, hantering av mandverpanelen, tilldmpningsmakron,
fullstandig parameterlista samt diagnostik. Styrsignaler, matt och vikt samt EMC-anvisningar finns i
bilagan i slutet av handboken.

Allman oversikt 6ver ACS 160

ACS 160 ar en kompakt frekvensomriktare som konstruerats for tuffa miljéer. Det starka
aluminiumhdljet uppfyller kapslingsklass IP65 for styrelektroniken.

Monteringen av ACS 160 ér flexibel:

e ACS 160 kan monteras direkt ovanpa en asynkronmotor av TEFC-typ (totally enclosed fan
cooled - helt kapslad flaktkyld). Detta gérs genom en monteringssats som goér att omriktaren
kan fastas vid motorns anslutningslada.

e ACS 160 kan monteras pa vagg i narheten av motorn. | detta fall behdvs en extern flaktenhet.
Flaktenheten ger omriktaren nédvéndig kylning. Manéverpanelen medféljer den
vaggmonterade enheten.

Satser med motorfasten for olika motorer finns som tillval. Specialanpassade satser med
motorfésten fér andra motorer kan konstrueras pa begéran. Kontakta din lokala ABB-leverantér for
mer information.

Leverans

ACS 160 levereras i tre grundutféranden.

1. Vaggmonterad
Fér monteringsanvisningar, se steg-fér-steg-anvisningarna pa sid 4.

2. Motormonterad
Fér monteringsanvisningar, se steg-fér-steg-anvisningarna pa sid 5.

3. Frekvensomriktare och motor i ett

For installationsanvisningar, se dokumentationen som féljer med enheten.
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Installation

Las installationsanvisningarna noga innan du bérjar med sjélva installationarbetet. Om man inte
foljer varningarna och anvisningarna kan detta orsaka fel eller risk fér personskada.

Férberedelser
For att installera ACS 160 behdvs foljande:
Vaggmontering: skruvmejslar, kabelskalare, mattband, borr, skruvar @ 5 mm, kabelférskruvningar.

Motormontering: skruvmejslar, kabelskalare, mattband, borr, kabelférskruvningar, fast nyckel
8 mm.

| detta l&age ar det lampligt att kontrollera motorparametrarna och anteckna dem: matningspanning
(Un), mérkstrom (ly), markfrekvens (Fy), cos fi, markeffekt och méarkvarvtal.

Uppackning

Kontrollera att det inte finns nagra tecken pa skador. Innan du bérjar installationen och
idrifttagningen, kontrollera informationen pa mérkskylten pa ACS 160 sa att du &r séker pa att
enheten ar av ratt modell. (Se B.)

Kontrollera att alla nédvéndiga delar finns med, beroende pa vilken typ av enhet du kopt. Det
levererade paketet skall innehalla enhet, handboken och en separat guide fér snabbinstallation och
idrifttagning. Den separata snabbguiden innehaller en sammanfattning av de
installationsanvisningar som beskrivs hér.

Den vaggmonterade enheten &r utrustad med vadggmonteringssats. Till en motormonterad enhet
krévs en motormonteringssats. Dessutom behdvs kabelférskruvningar av 1amplig dimension.

Till hjalp for att marka upp fasthalen for ACS 160 ar en halmall ritad pa ladans lock.

Steg-fér-steg-anvisningar

Installationen av ACS 160 ar uppdelad i ett antal steg som beskrivs i sid 4 och sid 5. Dessa steg
maste utféras i angiven ordning. Till hdger om varje steg finns en hanvisning till ett eller flera
referensavsnitt i denna anvandarhandbok, som innehaller mer detaljerade anvisningar. Dessa
avsnitt ger detaljerad information som &r nédvandig for korrekt installation av enheten.

A Varning! Innan du bérjar, Ias avsnittet Sakerhet.
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Steg-for-steg-anvisningar fér installation av ACS 160

Montering pa vagg (ACS 163-xKx-3-D, -E, -U, -V)

@ < KONTROLLERA miljon. > Se A
v

@ ( KONTROLLERA spénning och sékringar. ) Se B, Q
v

@ C KONTROLLERA motorn. > SeC
v

@ C MONTERA tillbehéren, om s& behdvs.

v

@ < INSTALLERA ACS 160 pa vaggen.
v
@ < IDENTIFIERA plintar fér matning/styrning.

v
@ < KONTROLLERA DIP-omkopplarna.

v

( ANSLUT natkablarna.

v

@ ( ANSLUT styrkablarna.

v

< SATT TILLBAKA locket.

v

@ < STARTA enheten.
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Montering pa motor (ACS 163-xKx-3-A, -B, -R, -S)

@ < KONTROLLERA miljon. >Se A
v

@ ( KONTROLLERA spéanning och sékringar. ) Se B, Q
v

@ C KONTROLLERA motorn. > SeC
v

@ < MONTERA tillbehdren, om sa behovs.

Se E
v

@ < INSTALLERA ACS 160 p& motorn. Se G
v

@ ( IDENTIFIERA plintar fér matning/styrning. Se H
v

@ ( KONTROLLERA DIP-omkopplarna.
v
< ANSLUT néatkablarna.

v

@ ( ANSLUT styrkablarna.
v

< SATT TILLBAKA locket.

v

@ ( STARTA enheten.
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Referensdel

A Miljokrav vid lagring, transport och stationar anvandning

ACS 160

Stationdr montering

Lagring och transport

i den skyddande férpackningen

Hojd 6ver havet

* 0...1000 m om Py och |, 100%
* 1000...2000 m om Py och I,

stdmplas ner 1% per 100 m
Gver 1000 m

¢ Partiklar: klass 3S3

Omgivningstemperatur ¢ -10...40 °C motormonterad -40...+70 °C
e 0...40 °C vaggmonterad
¢ max. 50 °C med nedstampling.
Se P.
Fororeningsniva Enligt kapslingsklass IP65
(IEC 721-3-3) ¢ Gaser: klass 3C3 Lagring

¢ Gaser: klass 1C2
¢ Partiklar: klass 1S3

Transport
¢ Gaser: klass 2C2
e Partiklar: klass 252

Sinusformade vibrationer

(IEC-721-3-3, utgava 2 1994-
12)

Motormonterad:

* 2-9 Hz max amplitud 3 mm

* 9-200 Hz max acceleration
10 m/s?

Vaggmonterad:

e 2-9 Hz max amplitud 1,5 mm

* 9-200 Hz max acceleration
5 m/s?

Stoétar

(IEC-721-3-3, utgava 2 1994-
12)

Motormonterad:

e max 250 m/s2, 6 ms
Vaggmonterad:

e max70m/s2, 11 ms

e max. 300 m/s?, 18 ms

Fritt fall

ej tillatet

e 76 cm, enligt ISTA 1A
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B Typbeteckning - Etikett och kodnyckel

Pa frekvensomriktarens ena sida finns en etikett med typbeteckningen.

Serienummer:

ABB Industry Oy @ CE€ | smywwrxxxx

ACS 163-2K7-3-A Y=ar
U1 3*380...500 V U2 3°0.U1 P65 | ww = vecka
1 50/60 Hz 20..250 Hz R = produktversion nr
H45A 241 A _
XXXX = internt nummer

smoorzaass | |1IITTIHIITI

ACS 163 — xxx — 3 — x
ad 2 T A= 0 — X

AC-driv-
system
Produkttyp
S = Standardprodukt

Produktfamiljen ACS 160

Matning
3 = trefasmatning

Markuteffekt i kVA
Se ACS 160 markdatatabell, sektion Q

Matningsspéanning
3=2380...500V AC

Tillbehor
A = Motormontering

B = Motormontering + filter

D = Vaggmontering

E = Vaggmontering + filter

R = Motormontering (USA)

S = Motormontering + filter (USA)
U = Vaggmontering (USA)

V = Vaggmontering + filter (USA)
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C Motor

Kontrollera att motorn ar kompatibel med frekvensomriktaren. Motorn skall vara en trefas
asynkronmotor med Uy, frdn 380 till 500 V och fy antingen 50 Hz eller 60 Hz.

Motorns markstrom, (ly), far inte dverstiga den kontinuerliga utstrémmen (loy) fran ACS 160. Se Q.

A Varning! Se till att motorn ar anpassad fér anvandning med ACS 160. ACS 160 far endast
installeras av behérig person. Vid tveksamhet kontakta narmaste ABB-leverantor.

D Icke jordade distributionsnét

Anvand inte RFI-filter vid flytande n&t. Natet blir jordat genom kondensatorerna i filtret. | nat med
flytande nollpunkt kan detta orsaka risk for skador pa personer och pa enheten.

E Montering av tillval

Tillvalen bromsmotstand, faltbussadapter och mandverpanel kan monteras enligt bilden nedan.
Foér mer detaljerade anvisningar, se dokumentationen som medféljer tillvalen.

Bromsmotstand

Manéver-
panel

Faltbussadapter
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F Montering av ACS 160 pa viagg

En borrmall fér vaggmontering medféljer leveransen ™~
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ACS 160 skall monteras pa en fast yta. Se till att det finns luftspalter pa )
minst 200 mm respektive 30 mm, sd som framgar av figuren ovan. b

1. Anvand borrmallen i férpackningen och mérk ut fasthalens lage.
2. Borra halen.

3. Montera de fyra skruvarna, eller fast muttrarna och skruvarna (beroende
pa hur monteringsytan ser ut).

4. Placera ACS 160 pa fastpunkterna och dra at i alla fyra hérnen.

Obs! Lyft ACS 160 endast i metallchassit.
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G Montering av ACS 160 pa motor

For att montera omriktaren pa motorn kravs en motormonteringssats.

44— Kylflansar

Dm N
ul |

1. Anslut motorn i stjarn- eller deltakoppling. Kontrollera motorns markplat.

2. Anslut omriktarens motorkablar till motorplintarna.

3. Anslut jordkabeln till motorns jordningskontak.

4. Montera adaptern enligt de installationsanvisningar som medféljer motormonteringssatsen.
5. Dra kablarna genom omriktaren och montera omriktaren.

AViktigt! Figuren ovan visar korrekt montering. Kylflansarna pa ACS 160 skall sitta vid
motorns icke-drivande. Omriktaren kyls av luftflodet fran flakten pa motoraxeln.

Anvand resistansmatningar for att kontrollera att motorn och omriktaren &r jordade pa ratt satt.

Obs! Se till att motorn &r monterad i linje med lasten och ar stabilt fastskruvad i fot eller flans. Om
motorn inte ar korrekt monterad kan vibrationer uppsta som férkortar dess livstid.

Om motorn har en PTC-anslutning skall parameter 3024 MOT TERM LAGE stdllas in, via
mandverpanelen, for sddan temperaturavkanning .
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H Anslutningar
Anvand kabelférskruvningar for att sékerstélla ordentlig tatning, se I.

Obs! Ingangskontakterna fran spanningsmatningen sitter pa olika platser beroende pa om enheten
har ett inbyggt RFI-filter eller inte.

Obs! DC-spénningen kan métas mellan R+ och X4-2.

Anslutningsplint
fér broms-
motstand (R-,
R+)

Jordplint for
bromsmotstand
(L, PE)

PE, anslutning
for jordledare i
néatkabel

Anslutnings-
plint, natkabel
(U1, V1, W1)

Anslutning for
mandverpanel/
seriekomm.

JordskruV fér DIP-omkoppl.

motorkabel _
(L, PE) Anslutnings-
. . PTCanslutningsplint ~ Plint VO, se K
Anslutningsplint foér (X4-1, X4-2)
motorkabel, se O
(U2, v2, W2)

Enheter med inbyggt RFI-filter

Enheter med inbyggt RFI-filter har anslutningsplintar fér skyddsjordledare (PE) fér motor och
matning placerade pa filtrets fastplatta.

PE, motor
kabeljordning
kontaktdon "

Anslutningsplint, natkabel

PE, anslutning for jordledare i natkabel

Motorkabel
anslutning

ACS 160 Anvéndarhandbok 11



| Kabelgenomféringar

Kabelférskruvningar i varierande storlek behdvs till féljande kablar.

Beskrivning Génga USA-typer
Kabelférskruvning fér motorkabel (vAggmontering) M25 3/4" NPT-plugg
Kabelférskruvning for relautgangskabel M20 1/2" NPT-plugg
Kabelférskruvning for I/O-kabel, lagspanda signaler M 20 1/2" NPT-plugg
Kabelférskruvning fér natkabel M25 3/4" NPT-plugg

Kabelfprskruvning fér motorkabel

Kabelférskruvning for relautgangskabel

Kabelférskruvning for I/O-kabel, ldgspanda signaler

Anslutning fér mandverpanel / seriekomm.

Kabelférskruvning for néatkabel

gmr

—

55 0 O0)

=

Kabelférskruvning fér motorkabel (motormontering)

12
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J Férlaggning av motorkablar

Obs! Motorkablarnas utgangar sitter pa olika platser beroende p& om enheten skall monteras pa
vaggen eller pa motorn.

Vaggmontering

OBS! For kabelval och fér att sakerstalla att installationen dverensstdmmer med EMC-
anvisningarna, se Bilaga C fér EMC-anvisningar och max kabellangder.

Motormontering

U2, v2, W2—

"i
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K Styranslutningar

Huvudplint fér I/O-anslutningar, X1

Beskrivning Namn X1
Anslutningsplint for signalkablarnas skérmar. (Internt ansluten till chassijord.) SCR 1
Analog ingang 1, programmerbar. Al 1 2
Grundinstallning: 0 - 10 V (R; = 200 kQ) (DIP-omkopplare:Al1 6ppen) <=> 0 - f,on

frekvensreferens
0 - 20 mA (R; = 500 Q) (DIP-omkopplare:Al1 sluten) <=> 0 - f,om, frekvensreferens
Uppldsning 0,1 % noggrannhet +1 %.

Gemensam signalnolla fér de analoga insignalerna. (Ansluten internt till chassijord via AGND 3
1MQ)

10 V/10 mA referensspéanningsutgang fér analog ingangspotentiometer, noggrannhet +2 %. |10 V 4
Analog ingang 2, programmerbar. Al 2 5
Grundinstallning: 0 - 20 mA (R; = 500 Q) (DIP-omkopplare:Al2 sluten) <=> 0 - f,om

frekvensreferens

0-10V (R; = 200 kQ) (DIP-omkopplare:Al2 éppen) <=> 0 - f,,, frekvensreferens
Uppldsning 0,1 % noggrannhet +1 %.

Gemensam signalnolla fér de analoga insignalerna. (Ansluten internt till chassijord via AGND 6
1MQ)

Analog utgang, programmerbar. Grundinstélining: 0-20 mA (belastning < 500 Q) <=>0-f,, |AO 7
utfrekvens.

Gemensam signalnolla fér de digitala insignalerna. AGND 8
Hjalpspanningsutgang: 24 V DC / 180 mA (referens mot AGND). Kortslutningsskyddad. 24V 9
Gemensam digital ingang. For att aktivera en digital ingang maste det finnas +24 V (eller - |DCOM 10

24 V) mellan aktuell ingdng och DCOM. Dessa 24 V kan levereras av ACS 160 (X1:9) eller
av en extern 12-24 V spanningskalla av godtycklig polaritet.

DI konfigurering

Fabrik (0) Fabrik (1)

Start/Stopp. Aktivera for att starta. Motorn ~ (Start. Om DI 2 ar aktiverad startas ACS 160 |DI 1 11
kommer da att rampa upp till installd frekvens. |genom att DI 1 aktiveras kortvarigt (puls).
Koppla ur for att stoppa. Motorn kommer da
att rulla ut och stanna.

Back. Aktivera for att &ndra rotationsriktning. |Stopp. Deaktivera tillfélligt for att stoppa DI 2 12
ACS 160.

Joggning. Aktivera for att ange utfrekvens for [Back. Aktivera fér att &ndra rotationsriktning. |DI 3 13

joggfrekvens (grundvérde: 5 Hz).

Far ej vara aktiverad. Skall vara aktiverad. Dl 4 14

Val av ramppar (ACC1/DEC1 eller ACC2/DEC?2). DI 5 15

Relautgang 1, programmerbar (férval: felindikering) RO1A 16

Vid fel: RO1A och RO1B ej férbundna
12-250 VAC/30VDC,10mA-2A

RO1B 17

Relautgang 2, programmerbar (forval: driftindikering) RO2A 18
| drift: RO2A - RO2B sluten. :_ RO2B 19
12-250 VAC/30VDC,10mA-2A

Impedans hos digital ingang 1,5 ka.
Anvénd flertradskabel med ledararea 0,5 - 1,5 mm? (AWG 22-16).

OBS! DI 4 avlases endast under spanningstillslag. (Fabriksmakro 0 och 1).

Obs! Av sékerhetsskal indikerar felrelat fel nar ACS 160 stangs av.

Obs! Plintarna 3, 6 och 8 har samma potential.

Obs! Om mandverpanel finns tillganglig kan dven andra makron véljas. Den digitala ingdngens
funktion beror pa valt makro.
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Konfigurering av analoga ingangar

Den analoga insignalen véljs med DIP-omkopplaren:
Al 6ppen = spanningsingang (U) och Al sluten = strdémingang (1).

Exempel pa val av analoga insignaler.
Valda signaler Skala DIP-omkopplare

Alt=U 0-10V Al: (@

A2 =1 0(4) - 20 mA A2: [ 43 |
Alt=U 0-10V Alt: ' (g3
A2=U 0-10V A2 | (43

All =1 0(4) - 20 mA All: | q3]

Al2 =1 0(4) - 20 mA AR2: | 43|

L Anslutningsexempel

Analoga
ingangar

' 1 0-10V

<3 :0(4)-20mA

ACS 160

X1
SCR
Al
AGND
+10V
Al2
AGND
AO1
AGND

T2V T
DCOM
DI
DI2
DI3
Dl4
DI5

T,

Jorda kabelskdrmen
pa stromkallan.

® N (O 0B (WN (=
L

]

m—

1
12
13
14
15

DI konfigurering
NPN-ansluten

| _ROTA 46 |
RO1B
| _RO2A [4g |
RO2B |19 |

Obs! Detta &r endast exempel pa anslutningar.

Analoga
ingangar

: 4@ 010V
1@ 010V
ACS 160
X1

SCR

Al

AGND

Al1 =]
Al2 =1
X1
1zl
T e
—1G x

+10V

Al2

AGND

AO1

@ N (O 0B WN (=

AGND

+24V |9

DCOM |10

DIl 1

DI2 12

DI3 13

Di4 14

DI5 15

+0V

RO1A |16

RO2A [ig]
TRO2B |10

DI konfigurering
PNP-ansluten
medextern
effektmatning

ACS 160 Anvéndarhandbok
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M Atermontering av locket

Spanningssatt inte omriktaren innan locket satts tillbaka. Se till att jordningskontakten satts pa plats

innan locket skruvas fast.

Jordnings-
sprint

N Skyddsfunktioner
ACS 160 har ett antal skyddsfunktioner:

o Overstrém .
« Overspanning .
e Underspénning .
o Overtemperatur .

» Jordfel i motorkretsen J
» Kortslutning i motorkretsen .

Fasbortfall, inkommande matning
Kortslutningsskydd av 1/O-plintar
Overlastskydd av motorn (se O)
Overlastskydd av omriktaren (se P)
Fastlasningsskydd

Skydd mot lastbortfall
Overlastskydd, bromsmotstand

Obs! Naér ett fel upptécks slapper felrelat. Motorn stannar och ACS 160 invéntar aterstalining. Om
felet kvarstar bor du kontakta leverantéren.

16
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O Overlastskydd fér motorn

ACS 160 ar Overlastskyddad pa tva satt, enligt amerikansk standard (National Electric Code):

programvarubaserat (121), vilket &r det forvalda, och PTC-ingang. Se vidare i parameteravsnittet,
Grupp 30: Felfunktioner.

Om motorstrdmmen (I, fran frekvensomriktaren dverskrider motorstrémmen (ly) under en langre
tid kommer ACS 160 automatiskt att skydda motorn mot éverhettning genom att 16sa ut
motorskyddet.

Utlésningstiden ar beroende av graden av éverbelastning (I, / Iy), utfrekvensen och motorns
maérkfrekvens f,,m, s& som framgar av figuren nedan. De angivna tiderna géller vid kallstart.

lut/ I Utlésningstid
15 180s 300s
____ 600s
1,0 00
0,5
0 Utfrekvens
0 35 Hz

Anvandning av motorns PTC-ingang

Motorns PTC-ingang kan endast anvéndas vid motormontering. Satt parameter 3024 MOT TERM
LAGE till 3 (TERMISTOR). N&r motorns PTC-ingang anvénds fungerar inte det programbaserade
Overlastskyddet for motorn.

" Motorns PTC-
. . anslutning
Anslutningsplint (X4-1, X4-2)

(U2, V2, W2)

Varning! Motorns PTC-ingé&ng fér inte anvandas nar omriktaren ar vdggmonterad
eftersom anslutning X4 ar satt under spanning fran matningen.

Kravspecifikationer for motorns PTC-ingangskabel vid motormontering: ledararea 0,5 - 1,5 mm?
(22...16 AWG), temperaturklassning 105 °C, och markspanning 500 Vg min.

ACS 160 Anvéndarhandbok 17



P Belastbarhet for ACS 160

Motormonterade ACS 160 kyls i férsta hand av luftfédet frdn motorns axialflakt. Kylningen &r
dérmed beroende av motortyp och motorvarvtal. Vaggmonterade typer av ACS 160 har en
kylflaktenhet som férser omriktaren med ett konstant luftflode.

Se avsnitt Q fér markdata med avseende pa kontinuerlig utstrém (loy).
* Belastbarheten fér ACS 160 &r 150 % * |, under 1 minut per 10 minuter.
* Vid start ar belastbarheten fér ACS 160 &r 180 % * Iy under 2 sekunder.

| hadndelse av éverlast i motorn kommer ACS 160 forst att visa ett larm, och darefter sténga av.
Parameter 0110 ACS TEMP kan anvéndas for att 6vervaka matningsenhetens temperatur.

Obs! Motorn far inte kontinuerligt matas med hégre strdm an motorns markstréom.

Normalt temperaturomrade fér ACS 160 ar upp till 40 °C. Med nedstampling kan frekvensomriktare
anvéndas vid temperaturer upp till 50 °C. Observera nedstamplingskurvorna nedan (T/Ty;, %).

Nedstampling relaterad Nedstampling relaterad till temperatur
till matningsspénning 1200,
: ]
100 % _
100% ——fsw=4kHz ||
— —fsw=8kHz
90 % 80 %
______ N o
60 % ~
80 % ~
N
40 % ~
~N
70 % 20%
340 350 360 370 380 390 500 30/86 40 /104 50/ 122
Matningsspanning (V) Omgivningstemperatur (°C)

Nedstampling med utfrekvens (ABB-motorer M3VA/AA, M2VA/AA, M3VRF/S och M3ARF/S)

120 % 4

100 %
N
80 % / 4 AN
60 % I~
i
4 ~—
0% Motor utan separat
° kylnin
= =— = Motor med separat
20 % kylning
0s T
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Frekvens (Hz)

Obs! Hela frekvensomriktarkapslingen fungerar som en kylfléans for att avleda 6verskottsvarme.
Darfor far frekvensomriktaren inte malas.

Om ACS 160 monteras pa okédnda motorer méaste temperaturtester utféras som faststaller det
hégsta méjliga kontinuerliga vridmomentet. Kontakta ditt lokala ABB-kontor for ytterligare
information.
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Q Typserier och tekniska data

Motormontering Vaggmontering
U;f’f;‘sf':f’ ACS 163. | 1K1- | 1K6- | 2K1- | 2K7- | 4K1- | 1K1- | 1K6- | 2K1- | 2K7- | 4Ki-
380-500 V 410 % 3-A/R| 3-A/R| 3-A/R| 3-A | 3-A/R|3-D/U|3-D/U|3-D/U| 3-D |3-D/U
Inbyggt fiter | Acs 163- | 1K1- | 1K6- | 2K1- | 2K7- | 4K1- | 1K1- | 1K6- | 2K1- | 2K7- | 4K1-
380-480 V 410 % 3-B/S|3-B/S|3B/S| 3-B |3-B/S|3-E/N|3-E/NV|3EN| 3-E |3-EN
Byggstorlek R1 R2 R1 R2
Nominella virden
(Se B)
Markmotoreff Py | kW / 0,55/ (0,75/ |1,/ |1,5 2,2/ |0,55/|0,75/ |1,1/ [1,5 2,2/
Hp 0,74 |1 1,5 3 0,74 |1 1,5 3
Ingangsstrom liy | A 1,6 2,2 3,2 4,1 6,0 1,6 2,2 3,2 4,1 6,0
Kontinuerlig A 1,8 2,4 3,4 41 5,4 1,8 2,4 3,4 4,1 5,4
utstrom oy
Max. strom lpna” | A 2,7 3,6 5,1 6,2 8,1 2,7 3,6 5,1 6,2 8,1
Max. startstréom ** | A 3,2 4,3 6,1 7,4 9,7 3,2 4,3 6,1 7,4 9,7
Kontinuerlig A 2,2 2,8 3,8 5,0 6,6 2,2 2,8 3,8 5,0 6,6
utstrém i kvadrat
vridmoment Ionsq
Utspéanning U, \ 0- Uy
Kopplingsfrekvens | kHz 4 (Standard)
faw 8 (Lag ljudniva)
Skyddsgranser (Se 0)
Overstrém (toppv.) | A 7.1 |9,5 | 13 | 16 |21 |7,1 |9,5 | 13 | 16 |21
Overspanning:
Utlosningsniva VvV DC 875
Underspéanning:
Utlésningsniva VvV DC 333
Overtemperatur °C 105 (221) (i effektmodulen)
Max. ledarareor och atdragningsmoment vid anslutning
Kraftanslutningar | mm? solid ledare: 4 (AWG 12), mangtradig: 2,5 (AWG 14) / atdragningsmoment
i 0,8 Nm
Styranslutningar mm? 0,5- 1,5 (AWG22...AWG16) / atdragningsmoment 0,4 Nm
Matningssékring 3- | A 4 4 6 10 10 4 4 6 10 10
fas ***
ACS163-
Effektférluster (vid arbetspunkt)
Huvudkretsen W 17 23 33 45 66 17 23 33 45 66
Styrkretsarna w 16 17 18 19 20 18 19 20 21 22

Max kabellangder framgar av avsnitten EMC-anvisningar och Max kabellangder

* 180 % av mérkstrom loy
**150 % av mérkstrom loy
*** Ingen dverbelastbarhet! Nedstampling till 90 % vid anvéndning av 8 kHz kopplingsfrekvens. Nedstampling &r inte giltig om ACS

160 &r installerad pa en

icke-ABB-motor.

**** Folj lokalt gallande foreskrifter vid val av ledararea. Skarmade motorkablar rekommenderas vid vaggmontering av ACS 160.
*+*+x Sakringstyp: Klass UL, CC eller T. For andra installationer &an UL géller IEC269gG.
ACS 160 &r lamplig for anvandning i kretsar som kan leverera maximalt 65 kA RMS symmetriska ampere, 500 V.
Obs! Anvand kraftkabel dimensionerad for 75 °C.

ACS 160 Anvéndarhandbok
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R Overensstammelseférklaring

CE-markning

ACS 160 frekvensomriktare &r CE-markta i enlighet med EU-kraven:
e Lagspanningsdirektivet 73/23/EEC med tillagg
* EMC-direktivet 89/336/EEC med tillagg

Férsékran om dverensstdmmelse och en lista pa uppfyllda standarder kan erhéllas pa begaran.

AObs! Se Bilaga C angdende EMC-anvisningar for ACS 160 .

En frekvensomriktare och en komplett drivsystemenhet (CDM - Complete Drive Module) eller en
drivsystemmodul (BDM - Basic Drive Module) enligt definitionerna i IEC 61800-3, anses inte vara
en sadan sakerhetsrelaterad apparat som beskrivs i maskindirektivet eller i dartill harmoniserade
standarder. Frekvensomriktare i ett sddant system kan anses vara en del av sakerhetsanordningen
om frekvensomriktaren uppfyller géllande sékerhetsstandard. Denna specifika funktion och dartill
hérande sakerhetsstandard beskrivs da i dokumentationen éver utrustningen.

UL-, cUL- och C-tick-mérkning

For ytterligare information om UL-, cUL- och C-tick-mérkning kontakta narmaste ABB-leverantor.

S Atervinning

En produkt som skall tas ur drift innehaller vardefullt ramaterial som skall tervinnas, och darmed
spara energi och naturresurser. Instruktioner fér materialatervinning kan rekvireras fran narmaste
ABB-leverantér.

Bade handboken och férpackningen, av wellpapp, kan atervinnas.
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T Tillval

Bromsmotstand

CA-BRK-R1-1
Integrerat bromsmotstand fér ACS 160 (0,55- 0,75 kW)

CA-BRK-R1-2
Integrerat bromsmotstand fér ACS 160 (1,1-1,5 kW)

CA-BRK-R2
Integrerat bromsmotstand fér ACS 160 (2,2 kW)

Kabelférskruvningar

CA-MGS
Kabelférskruvningssats / metrisk génga.

Mandverpanel

CA-PAN-L
Manéverpanel med sju sifferpositioner, IP65-sats och 3 m
férlangningskabel.

Féltbussar

CFB-PDP
Faltbussadapter fér Profibus-DP

CFB-IBS
Faltbussadapter for Interbus-S

CFB-CAN
Féaltbussadapter for CANOpen

CFB-LON
Faltbussadapter fér LonWorks

CFB-DEV
Faltbussadapter for DeviceNet

CFB-RS
Adapter for RS485 och RS232

Motormonteringssatser

CMK-A-71 ABB

CMK-A-80-100 ABB

CMK-SIE-71-90 Foér motorer Siemens 1LA7
CMK-SIE-100-112 Foér motorer Siemens 1LA7
CMK-LS-71-112 For motorer Leroy Somer LS

CMK-VEM-71-112 Fér motorer VEM K21R

Kontakta narmaste ABB-leverantér for ytterligare information
om dessa motormonteringssatser.

PC-verktyg

PC-verktyget DriveWindow Light.

ACS 160 Anvéndarhandbok

21



22

ACS 160 Anvéndarhandbok



Idrifttagning

A Folj alltid sdkerhetsanvisningarna under idrifttagningsproceduren, se Sékerhet.

Obs! Kontrollera att start av motorn inte innebéar fara.

1. Inkoppling av matningsspénningen

- o . - . . o REM
Forsta gangen omriktaren spanningssatts styrs den fran 00 Hz
styrplintarna (fjarrstyrning, REM). OUTPUT PWD
For att dverga till mandverpaneldrift (lokal styrning LOC) E)
tryck samtidigt in tangenterna MENU och ENTER, tills Loc

visas:

Loc
Hz
OUTPUT PAD
2. Kontrollera parametrarna
Féljande parametrar méaste stéllas in = ABB Motors
med hjalp av informationen pa motorns ¢ === | wotora-  CIF IP55 1EC34 c€
markskylt (se exempel till héger). g S| M2AA 080A 3GAA 082 001-ASA
N D — Vv Hz r/min kW A Cos ¢

9905 MOTOR NOM SPANN @ ==[380420Y | 50 | 1420 | 055 |15 | 074
9906 MOTOR NOM STROM =———| 220-240D | 50 1420 | 055 |26 | 074
9907 MOTOR NOM FREKY | 440-480Y | 60 1700 | 0.65 15 | 073

9908 MOTOR NOM VARVTAL
9909 MOTOR NOM EFFEKT
9910 MOTOR COS FI
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Instéllning av parametrar:

1. Tryck pd MENU for att ga till parametergruppmenyn. @
Menymarkeringen blir synlig.

2. Tryck pa upp-/nedpil fér att véxla mellan parametergrupperna. Valj - % -
gruppen Startparametrar (99). MENU PAD]

3. Tryck pad ENTER for att se de enskilda parametrarna.

@ ®

4. Tryck pa upp-/nedpil for att véxla mellan parametrarna. Valj den
parameter som skall 4ndras (t.ex. 9905).

5

5. Tryck och hall in ENTER tills SET visas.

8

©@® oops| @ 8

6. Anvand upp-/nedpil fér att &ndra vardet.

7. Spara det &ndrade vérdet genom att trycka pa ENTER.

@g<

8. Tryck p4 MENU tva ganger for att ga tillbaka till visning av
utfrekvens.

Upprepa stegen ovan for évriga parametrar.

Nar du angivit 5nskade motordata &r det en god idé att kontrollera
de 6vriga basparametrarna. For att se grundparametrarna se
avsnitt ACS 160 Komplett parameterlista (grundparametrarna &r
graskuggade i tabellerna nedan).

8

o
(=}
&

:
2

utrustning som drivs kan skadas pa grund av att motorn t.ex. roterar i fel riktning

Obs! Kontrollera att start av motorn inte innebér fara. Om det finns risk for att den
rekommenderar vi att utrustningen kopplas ur vid forsta driftstart.
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3. Start forsta gangen

Motorn ar nu klar for start.
Tryck pa knappen START/STOP foér att starta motorn.

For att stalla in utfrekvensen vid lokal styrning, tryck pd ENTER. Om man
trycker pa UPP/NED-knapparna véxlas referensen omedelbart. Tryck pa
ENTER for att aterga till visning av utfrekvens.

Nér du vill stdnga av omriktaren trycker du pa START/STOP-knappen.

4. Kontrollera rotationsriktningen

Kontrollera att motorn kérs i ratt rotationsriktning. >
ram-

Om du behéver dndra motorns rotationsriktning, koppla ur natspanningen rot riktnin
fran ACS 160 och vanta 5 minuter sa att mellanledets kondensatorer R '

laddas ur. Kontrollera att spanningsmatningen ar frankopplad.

Véxla lage mellan tva valfria fasledare pa motorplintarna eller i motorns § < back
anslutningslada. A rot riktnin.

Anslut ater spanningsmatningen och starta omriktaren.

Rotationsriktningen kan ocksa Andras frAn mandverpanelen genom att
man trycker pa tangenten REVERSE (parameter 1003 méaste vara satt till
BEGARAN).

5. Anslut styrsignalerna

Koppla fran natspanningen till ACS 160, och véanta 5 minuter for att mellanledets
kondensatorer skall laddas ur.

Obs! Enheten levereras med Fabriksmakro 0 forinstallt.

For foljande instruktioner ar Fabriksmakro 0 valt. For alla andra makron, se avsnittet
Tillimpningsmakron.

For analog varvtalsreferens anslut en potentiometer (2-10 kQ) till anslutningarna 1-4.
Férvald instalining for Al 1 &r spanningsmatning.

Férvalda nominella véarden fér motorn &r: 400 V, 50 Hz och 1440 rpm fér enhetstyperna ACS 163-
xKx-3-A, -B, -D, -E. 460 V och 60 Hz och 1750 rpm f6r enhetstyperna ACS 163-xKx-3-R, -S, -U, -V.
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6. Starta omriktaren fran I/O-plintarna

Koppla till ndtspanningen.

Kontrollera att teckenfonstret visar fjarrstyrning (REM). Om sa inte
ar fallet, vaxla till fjarrstyrning genom att trycka pA MENU och
ENTER samtidigt tills REM visas.

Starta omriktaren genom att aktivera digital ingang DI 1 (Makro 0).

Digital ingang DI 2 ar deaktiverad som férval, och
rotationsriktningen ar framéat. For att reversera, aktivera DI 2.

Utfrekvensen styrs av analog ingang Al 1.

F&r mer information om I/O-instéllningar, se avsnittet
TillAmpningsmakron.

7. Stoppa omriktaren fran I/O plintarna

00 H

OUTPUT PAD|

Deaktivera digital ingang DI 1 (Fabriksmakro 0) for att stoppa omriktaren.

26
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Programmering

Lokal styrning och fjarrstyrning
Frekvensomriktare ACS 160 kan styras pa tva satt, i tva alternativa lagen:

e Fjarrstyrning innebar att omriktaren styrs externt via de digitala och analoga ingangarna eller via
seriell kommunikation. Att fjarrstyrning &r aktiv indikeras av mandéverpanelens teckenfénster
med REM.

e Lokal styrning innebér att styrningen sker med tangenterna pa omriktarens egen manéverpanel.
Att lokal styrning ar aktiv indikeras av manéverpanelens teckenfénster med LOC.

Anvandaren kan véxla mellan de tva lagena genom att samtidigt trycka pa knapparna MENU och
ENTER.

Externa styrplatser

Vid fjarrstyrning kan styrkommandon ges till omriktaren fran tva alternativa, externa platser. Dessa
externa mandverplatser &r bendmnda EXT1 och EXT2. Néar det galler enkla tillampningar anvands
alltid EXT1. EXT2 behdvs i komplexa tillampningar, som PID-reglering.

Varifran styrkommandon (start, stopp, rotationsriktning och frekvensreferens) skall hamtas till
omriktaren kan definieras for vardera mandverplatsen separat, oberoende av den andra.

Nar omriktaren styrs fran EXT1 kan den exempelvis fa start- och stoppkommandon via digital ingadng
DI1. For att sa skall ske maste parameter 1001 EXT1 STYRNING vara satt till 1 (D11). Nar omriktaren
styrs frdn EXT2 kan den f& start- och stoppkommandon via digital ingdng DI5. Parameter 1002 EXT2
STYRNING maste vara satt till 6 (DI5).

Parameter 1102 VAL EXT1/EXT2 bestdmmer hur omriktaren véxlar mellan mandéverplatserna EXT1
och EXT2. Till exempel, genom att sétta parameter 1102 till 3 (DI3) stélls frekvensomriktaren i lage
EXT1 nar DI3 deaktiveras, och i EXT2 nar DI3 aktiveras.

Pa samma sétt kan kéllor bestammas for frekvensreferens. Referens 1 (REF1) anvénds nér extern
mandverplats EXT1 &r vald. Referens 2 (REF2) anvands nér extern mandverplats EXT2 &r vald.
Parametrarna 1103 VAL EXT REF1 och 1106 VAL EXT REF2 anvands for att vélja referenskallor.
Referenskaélla kan t.ex. vara en av de analoga ingangarna eller det seriella granssnittet. Se
ytterligare information i respektive parameterbeskrivning.

Referenstyper

De externa referenserna 1 och 2 har vardera sina sardrag:

* Med extern referens 1 (REF1) kan ett bérvérde sattas for drivsystemets utfrekvens. Referensen
anges alltid i Hz.

* Extern referens 2 (REF2) anges i procent (%). Referens 2 kan antingen vara ett frekvensvarde
eller, nér PID-reglering anvands, ett processvarde. Referens 2 konverteras internt s att 100 %
motsvarar vardet p& parameter 2008 MAX FREKVENS. Vid PID-reglering matas dock
procentvérdet i referens 2 direkt till PID-regulatorn.

Noteras bér att det ocksa under fjarrstyrning &r méjligt att vid behov skriva in referensvardena 1 och
2 fran tangentbordet. Detta ar beroende av instéllningarna i parametrarna 1103 VAL EXT REF1 och
1106 VAL EXT REF2.

| lokalt styrningslage anvands parameter 1101 REF FRAN PANEL for att bestdmma vilken referenstyp
(Hz eller procent) som skall anvandas.
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Start/Stopp/Rotationsriktning,
Panelreferens 1 (REF1, Hz)
I — eller Panelreferens 2 (REF2, %)

EXT1 EXT2
Start/Stopp/Rotationsriktning, Start/Stopp/Rotationsriktning
Extern referens 1 (Hz) Extern referens 2 (%)
Figur 1 Styrplatser och referenstyper.
Manoéverpanel
Panelen kan anslutas till och tas loss fran omriktaren nér som helst.
Driftlagen N Mattenheter
Felindikering @ . o
OUTPUTPAR S MEN)EWDREY] Rotationsrikining
Visningslagen
START/STOP MENY
REVERSE INMATNING

UPP/NED
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Driftlagen

Forsta gangen frekvensomriktaren spanningssatts ar den instélld for att styras via
anslutningsplintarna for fjarrstyrning (drifttdge REM). ACS 160 styrs fran mandverpanelen nar
enheten &r instélld pa lokal styrning (LOC).

Overga till lokal styrning (LOC) genom att samtidigt halla tangenterna MENU och ENTER intryckta,
tills forst Loc eller senare LCr visas:

e Om de tva knapparna slapps medan Loc indikeras kommer panelens frekvensreferens att séttas
till samma varde som pa den externa referensen, varvid drivsystemet kommer att stoppas.

¢ Om istallet LCr indikeras kommer drivsystemets aktuella start/stopp-status och dess
frekvensreferens att kopieras fran de externa in- och utgangarna.

Starta och stoppa drivsystemet genom att trycka pd START/STOP-knappen.

Andra motorns rotationsriktning genom att trycka pa rotationsriktningsknappen (parameter 1003
maste vara installd pa VALD).

Atergé till fjarrstyrning (REM) genom att samtidigt halla tangenterna MENU och ENTER intryckta,
tills rE visas.

Rotationsriktning

FWD / REV visas fast ¢ Rotationsriktningen ar framat/bakat
¢ Motorn roterar med varvtal lika med
bdrvardet
FWD / REV Blinkar snabbt Motorn accelererar/retarderar
FWD / REV Blinkar langsamt Motorn ar stoppad.

Visning av utfrekvens

N&r manéverpanelen spénningssétts visas utfrekvensen till motorn (OUTPUT). Nar man héller
knappen MENU nedtryckt atergar teckenfonstret till att visa utfrekvensen (OUTPUT).

For att vaxla mellan utfrekvens och utstrém, tryck pa uppatpil- eller nedatpilknappen.

For att stalla in utfrekvensen, tryck pa ENTER. Om man trycker pa UPP/NED-knapparna vaxlas
referensen omedelbart. Tryck p4 ENTER igen for att aterga till visning av utfrekvens (OUTPUT)).

oo, 1O
OUTPUT 55'1:-:' " O

Loc Loc

OUTPUT

Loc

R

OUTPUT
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Menystruktur

ACS 160 har ett stort antal parametrar. Av dessa visas endast de s k basparametrarna till en
bérjan. Menyfunktionen -LG- anvénds for att géra hela parameteruppséttningen synlig.

Visning av utfrekvens Parametergrupper Parametrar
2 ] - = - =
RER ikl 990

Lo 3
B E.‘: O U IDE O
- O 0:63 ©
it )

Andring av parametervirde

Tryck pa ENTER for att se aktuellt parametervéarde.
For att andra det visade vérdet, tryck in och hall ner ENTER tills SET visas i teckenfonstret.

Ceene | [ oo

PAR

.

()

O
O

Obs! SET blinkar om vardet &ndras. SET visas inte alls om vardet inte kan andras.
Obs! For att se standardvéardet for parametern, hall nere upp- /ned-pilknapparna samtidigt.

Menyfunktioner

Bladdra igenom parametergrupperna till énskad menyfunktion. Tryck da pA ENTER och hall
knappen nere tills indikeringen blinkar som tecken pa att funktionen kan aktiveras

Véaxla mellan kort och lang parametermeny

Tryck och hall

=Lz

s =

=

Visas om hela menyn
ar aktiv
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Kopiera parametrar fran omriktaren till panelen

Tryck och hall

-l -

MENU

Obs! Omriktaren méaste stoppas och vara i lokalmanévrerat lage (Loc). Parameter 1602 PARAMETER
LAS maste vara installd pa 1 (GPPEN).

Kopiera parametrar fran panelen till omriktaren

Tryck och hall

-

MENU

Obs! Omriktaren maste stoppas och vara i lokalmandévrerat lage (Loc). Parameter 1602 PARAMETER
LAS maste vara installd pa 1 (GPPEN).

Visning av diagnostik
Ett aktivt fel indikeras av att motsvarande felmeddelande blinkar i mandverpanelens teckenfdnster.

Ett aktivt larm indikeras av att motsvarande larmmeddelande visas i mandverpanelens teckenfonster.
Larmindikeringarna 1-7 uppstar vid knappmandvrer pa panelen

Larm och felmeddelanden forsvinner nar man trycker pa mandverpanelens MENU-, ENTER- eller
pilknappar. Om panelens knappar inte rérs de ndrmaste sekunderna aterkommer meddelandet om
larmet/felet fortfarande ar aktivt.

1 T Iy
. (WL

\

\Felkod Larmkod

Se Diagnostik for en komplett lista 6ver larm och fel.

Aterstéllning av omriktaren fran manéverpanelen

En felindikering aterstélles genom ett tryck pa START/STOP-knappen.
Varning! Om drivsystemet ar i fjarrlage kan detta gora att motorn startar omedelbart.

Vissa fel kan endast aterstéllas genom att strommen bryts. Se avsnittet Diagnostik
Obs! Nar matningsspanningen ater sluts kan det handa att motorn startar omedelbart.
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Tillampningsmakron

Tillampningsmakron &r férdefinierade parameteruppsattningar. Lésningen minimerar antalet
parameterinstaliningar under igangkdrningen. Fabriksmakrot ar férinstallt vid leverans.

Obs! Fabriksmakrot ar avsett for tillampningar dér det INTE finns ndgon mandverpanel. Om
fabriksmakrot anvdnds med manéverpanelen, observera att de parametrar vars varden ar
beroende av digital ingang DI4 inte kan &ndras fran panelen.

Obs! Val av ett tillampningsmakro med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO aterstéller alla andra
parametrar till sina grundvérden, utom grupp 99 Startparametrar parameterlas 1602, och grupp 51
- 52 seriekommunikationsparametrar.

For vissa parametrar beror dessa férinstéllda varden pa valt makro. | samband med beskrivningen
nedan av de tillampningsmakron som finns ar ocks& motsvarande férinstéllda varden angivna.
Fabriksinstéllda varden for 6vriga parametrar ges i ACS 160 Komplett parameterlista.

Anslutningsexempel

Observera féljande i de anslutningsexempel som visas:

Samtliga digitala ingangar arbetar med negativ logik (NPN).

Lista 6ver tillgangliga makron:

—_

. Tillampningsmakro Fabrik (0)

. Tilldmpningsmakro Fabrik (1)

. Tillampningsmakro Standard

. TillAmpningsmakro 3-trads

. Tillampningsmakro Véxlande

. Tillampningsmakro Motorpotentiometer
. Tillampningsmakro Hand - Auto

. Tilldmpningsmakro PID-reglering

© 0o N o o~ 0w N

. Tillampningsmakro Férmagnetisering

10. Tillampningsmakro Lagesstyrning (positionering)
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Tillampningsmakro Fabrik (0)

Detta makro ar avsett for generella tillampningar UTAN mandverpanel och for tvatrads in- och
utgangar. Det erbjuder en generell 2-trads 1/O-konfiguration.

Vardet for parameter 9902 ar 0 (FABRIK). DI4 ej ansluten.

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
* Start, stopp och * Analog utgang AO: All: 1 0-10V
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens 1
. | 43 0(4)-20mA
* Analog referens (Al1) * Relautgéang 1: Fel Al2: '
* Konstant varvtal 1 (DI3) * Relautgang 2: | drift

¢ Val av ramppar 1/2 (DI5)

Anslutningsexempel:

SCR 1 Y /)
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz All 2
T i A —
Referensspanning 10 VDC +10V [ a S
Anvénds ej Al2 5
AGND | 6
Utfrekvens 0...20 mA <=>0...50 Hz AO1 7 w
AGND |8
+24 VDC +24V |o
DCOM |10 —
Start/Stopp: Aktivera for att starta ACS160 DI 1 —
Fram/Back:Aktivera for att &ndra rotationsriktning DI2 12—
Konstant varvtal 1: Grundinstéllning: 5 Hz DI3 13 —
Lamna oansluten!* DI4 14
Val av ramppar. Aktivera for att vélja ramppar 2. DI5 15 —

Relautgang 1, programmerbar [ROTA 16
Forval: Felindikering =>6ppen D_ RO1B
Relautgang 2, programmerbar mm

Forval: 1 drift =>sluten —| RO2B |19

*OBS! DI 4 anvands for att stalla in ACS 160 Ingangen lases av endast en gang da
matningsspanningen ansluts. Alla parametrar markta * styrs av insignalerna fran DI4.

Foérvalda prametervéarden for fabrik (0)

* 1001 EXT1 STYRNING 2 (DI1,2) * 1201 VAL KONST VARVTAL 3 (DI3)
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (I DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 1604 VAL FELATERST 6 (START/

STOPP)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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Tillampningsmakro Fabrik (1)

Detta makro ar avsett for generella tilldmpningar UTAN mandverpanel och for tvatrads in- och
utgangar. Det erbjuder en generell 3-trads I/O-konfiguration.

Vardet for parameter 9902 &r O (FABRIK). DI 4 &r ansluten.

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
¢ Start, stopp och ¢ Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2,3) Frekvens

* Analog referens (Al1)
¢ Val av ramppar 1/2 (DI5)

* Relautgang 1: Fel

* Reléautgang 2: | drift

Anslutningsexempel:

SCR |1
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz Al 2 ) /)
i aae—
Referensspéanning 10 VDC +10V |/ 4 F—
Anvénds ej Al2 5
AGND | 6 |
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz AO1 7 wl
AGND |38
+24 VDC +24V 1o
o ) DCOM |10 —1
Momentan aktivering (puls) med DI2 aktiv: Start DI 11 — ]
L I N
Momentan deaktivering: Stopp DI2 12 N
Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning DI3 KN —
Maste anslutas!* Di4 14
Val av ramppar. Aktivera for att vélja ramppar 2. DI5 15 —

Relautgang 1, programmerbar ,/—
Forval: Felindikering => éppen "—| RO1B
Reldutgéang 2, programmerbar mﬂ
Forval: | drift => sluten —| RO2B |19 |

*OBS! DI 4 anvénds for att stalla in ACS 160. Ingangen lases av endast en gang da
matningsspénningen ansluts. Alla parametrar mérkta * bestdms av insignalerna fran DI4.

Obs! Stoppingang (D12) deaktiverad: panelens START/STOP-knapp férreglad (lokalt).

Foérvalda prametervarden for fabrik (1)

* 1001 EXT1 STYRNING 4 (Di1p, 2pr, 3) | * 1201 VAL KONST VARVTAL 0 (EJ VALD)
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (I DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 1604 VAL FELATERST 6 (START/STOPP)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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Tillampningsmakro ABB standard

Detta generella makro utgér en typisk 2-trads I/O-konfiguration. Det ger ytterligare tva konstanta
varvtal jamfért med makrot Fabrik (0).

Vérdet pa parameter 9902 &r 1 (ABB STANDARD)).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
 Start, stopp och ¢ Analog utgang AO: -
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens Alt: 0-10V
¢ Analog referens (Al1) ¢ Relautgang 1: Fel Al2: :0(4) -20 mA

* Val av forinstallt varvtal (DI3,4) < Relautgang 2: | drift
* Val av ramppar 1/2 (DI5)

Anslutningsexempel:

SCR |1
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz All 2 =¥‘F
- AGND || 3 —
Referensspénning 10 VDC 10V |4 [
Anvands ej Al2 5
AGND | 6
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz AO1 7 w
AGND |8
+24 VDC +24V _To
DCOM |10 |
Start/Stopp: Aktivera for att starta. DIl "l—~
Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning DI2 12—~
Val av konstant varvtal* DI3 B~
al av konstant varvtal* DI4 1w~
Val av ramppar. Aktivera for att valja ramppar 2. DI5 15—~ |
Relautgang 1, programmerbar [ROTA 16|
Férval: Felindikering => dppen ;_ RO1B
Relautgang 2, programmerbar [RO2A T[1s]
Forval: | drift => sluten ;_ RO2B |19 |
*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = sluten
DI3 DI4 | Utgang
0 0 Referens via Al1
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)
Foérvalda parametervérden enligt ABB-standard
1001 EXT1 STYRNING 2 (p11,2) 1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI3,4)
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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Tillampningsmakro 3-trads

Detta makro ar avsett for tillampningar dar omriktaren styrs med momentana tryckknappsfunktioner
(pulser). Det ger ytterligare tva konstanta varvtal jamfért med makrot Fabrik (1) via de digitala
ingdngarna DI4 och DI5.

Vérdet pa parameter 9902 &r 2 (3-TRADS) .
Insignaler Utsignaler

¢ Start, stopp och
rotationsriktning (DI1,2,3)

* Analog referens (Al1)
¢ Val av forinstallt varvtal (DI4,5)

DIP-omkopplare
* Analog utgang AO:

Frekvens All: ‘ 0-10V
* Relautgang 1: Fel Al2: 43| '0(4) - 20 mA
¢ Relautgang 2: | drift

Anslutningsexempel:

SCR

1
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz Al 2 ‘!‘F
Anni AGND s {7
Referensspéanning 10 VDC +10V || 4 T
Anvéands ej Al2 5
AGND | &
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz LAO1 7 m
AGND |8
+24 VDC 24V |,
o ) DCOM |10 —
Momentan aktivering (puls) med DI2 aktiv: Start DI 1 —
Momentan deaktivering: Stopp DI2 >
Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning DI3 13 <
Val av konstant varvtal* Di4 7N
Val av konstant varvtal* DI5 15—

Relautgang 1, programmerbar
Forval: Felindikering => dppen [_[roiB
Relautgang 2, programmerbar
Forval | drift => siuten || RO2B |19

*Val av konstant varvtal: 0 = dppen, 1 = sluten

DI4 DI5 | Utgéang
0 0 Referens via Al1
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)

Obs! Stoppingang (D12) deaktiverad: panelens START/STOP-knapp férreglad (lokalt).

Férvalda parametervarden 3-trad:

1001 EXT1 STYRNING (DI11P,2P,3) 1201 VAL KONST VARVTAL 8 (DI4,5)
1002 EXT2 STYRNING (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (1 DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 (EXT1) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1103 VAL EXT REF1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Tillampningsmakro Vaxlande

Detta makro erbjuder en 1/O-konfiguration som ar anpassad for olika start-/stoppingangar fér &ndring
av rotationsriktningen.

Vardet pa parameter 9902 ar 3 (VAXLANDE).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
e Start, stopp och ¢ Analog utgang AO: -
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens Altl:
* Analog referens (Al1) ¢ Reléautgang 1: Fel A|2: 0(4) 20 mA

e Val av forinstéallt varvtal (DI3,4) e« Relautgang 2: | drift
¢ Val av ramppar 1/2 (DI5)

Anslutningsexempel:

SCR

1
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz Al 2 ."F
AGND o ({7
Referensspénning 10 VDC +10V_ 14 —v—v
Anvénds ej Al2 5
AGND |6 W
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz AO1 7
AGND |8
+24 VDC +24V_ [o
DCOM |10 —
Start fram: Nar DI1 och DI2 &r lika, stannar drivsystemet DI TUH e —
DI2 —_—
Start back 12 ~
Val av konstant varvtal* DI3 13
Val av konstant varvtal* DI4 7 —
Val av ramppar. Aktivera for att valja ramppar 2. DI5 15
Relautgang 1, programmerbar TRO1A |16
Férval: Felindikering =>6ppen RO1B
Relautgang 2, programmerbar [ RO2A |18 ]
Forval: | drift =>sluten RO2B 19|
*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = sluten
DI3 DI4 | Utgang
0 0 Referens via Al1
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)
Alternativa férvalda parametervarden:
1001 EXT1 STYRNING 9 (DI1F,2R) 1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI3,4)
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (I DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
11083 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 5 (DI5)
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Tillampningsmakro Motorpotentiometer

Detta makro erbjuder ett kostnadseffektivt granssnitt mot programmerbara styrsystem som styr

drivsystemets varvtal endast med digitala signaler.

Vardet pa parameter 9902 &ar 4 (MOTOR POT).

Insignaler Utsignaler
e Start, stopp och ¢ Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens
* Referens upp (DI3) ¢ Relautgang 1: Fel
* Referens ned (DI4) ¢ Relautgang 2: | drift

* Val av forinstallt varvtal (DI5)

Anslutningsexempel:

SCR 1

Anvénds ej All 2

AGND || 3

Referensspénning 10 VDC ;:ZOV :

Anvénds ej AGND |
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz LAO1 |7 :@p

AGND |38

+24 VDC Bzggm o

10
Start/Stopp: Aktivera for att starta. DH "n—
Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning DI2 2 —~— |
Referens upp: Aktivera for att hoja referensviardet* DI3 [T e —
Referens ner: Aktivera for att sénka referensvardet® DI4 78 S —
Konstant varvtal 1 DI5 IT) —

Relautgang 1, programmerbar :_mRmB

Forval: Felindikering => 6ppen

Relautgang 2, programmerbar )
orval: Fdrlgft =>sluten “—[RO2B |19

*0BS!

e Om bade DI 3 och DI 4 &r aktiva eller inaktiva halls varvtalet opaverkat.
* Varvtalsreferensen lagras vid stopp eller frdnslag av matningsspanning.
* Den analoga referensen féljs inte nar makrot Motorpotentiometer &r valt

Foérvalda parametervéarden Motorpotentiometer

1001 EXT1 STYRNING 2 (p11,2) 1201 VAL KONST VARVTAL 5 (DI5)
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (1 DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (ExT1) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1103 VAL EXT REF1 6 (DI3u,4D) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Tillampningsmakro Hand - Auto

Detta makro erbjuder en I/O-konfiguration som typiskt férekommer i HVAC-tilldmpningar och i
tillampningar dér det behdvs tva start/stopp-platser.

Vérdet pa parameter 9902 &r 5 (HAND/AUTO).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
¢ Start/stopp (DI1,5) och back ¢ Analog utgang AO:

(D12,4) Frekvens All: ‘m 0-10V
* Tva analoga referenser ¢ Relautgang 1: Fel : o :0(4) -20 mA

(AI1,Al2)
¢ Val av styrplats (DI3) ¢ Relautgang 2: | drift

Anslutningsexempel:

SCR__1 [ /7y /)
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...10 Hz (Manuell styrning) All 2 [ 1
AGND [[s -]
Referensspéanning 10 VDC +10V |4 >
Extern referens2: 0...20 <=> 0...20 Hz (Automatisk styrning) Al2 5 :D
AGND | 6
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz AO1 |7 W’
AGND |8
+24 VDC +24V_ |,
. . DCOM |10 -
Start/Stopp: Aktivera for att starta ACS 160 (Hand) DI >
Fram/Back: Slut for reverserad rotationsriktning (Hand) DI2 12—
Val av EXT1/EXT2 : Aktivera for att valja auto DI3 13— >
Fram/Back (Auto) DI4 g
Start/Stopp:Aktivera for att starta ACS 160 (Auto) DI5 15— ~—
Relautgang 1, programmerbar "ROTA [16 |
Férval: Felindikering => éppen I;_ RO1B
Relautgang 2, programmerbar [RO2A [1s|
Forval: 1 drift => sluten D_ RO2B |19 |
Obs! Parameter 2107 START BLOCK skall vara 0 (Av).
Hand-Auto, férvalda parametervéarden:
1001 EXT1 STYRNING 2 (pi11,2) 1201 VAL KONST VARVTAL O (EJ VALD)
1002 EXT2 STYRNING 7 (DI5,4) 1402 RELAUTGANG 2 2 (I DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 3 (DI13) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 2 (A12) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Tillampningsmakro PID-reglering
Detta makro ar avsett for aterkopplande reglering av tryck, flode etc.

Vérdet pa parameter 9902 &r 6 (PID-REGL).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
¢ Start/stopp (DI1,5) ¢ Analog utgang AO:
Frekvens
* Analog referens (Al1) * Relautgang 1: Fel
* Arvarde (AI2) * Relautgang 2: | drift
¢ Val av styrplats (DI2)
* Konstant varvtal (DI3)
 Driftférregling (D14)
Anslutningsexempel:
SCR 1Y /)
. All 2
EXT1 (Hand) eller EXT2 (PID) referelns, 0..10V AGND | ([ 1
Referensspéanning 10 VDC +10V |4 'l._
Arvarde; 0...20mA (PID) Al2 . )
AGND [ 6
Utfrekvens 0...20 mA <=> 0...50 Hz AO1 7 Wl
AGND |8
+24 VDC +24V T
DCOM |10 :I\
Start/Stopp: Aktivera for att starta ACS 160 (Hand) DI1 1
Val av EXT1/EXT2 : Aktivera for att vélja PID-reglering DI2 12~
Konstant varvtal 1: Anvands ej vid PID-reglering* DI3 13 <
Driftférregling: Deaktivering stoppar ACS 160 DI4 14 <
Start/Stopp:Aktivera for att starta ACS 160 (PID) DI5 |15

Relautgang 1, programmerbar l/_
Foérval: Felindikering => 6ppen — RO1B_[17]|
Relautgang 2, programmerbar l/_
Forval: | drift => sluten “"—| RO2B |19 |
Obs!
* Konstanta varvtal ignoreras vid PID-reglering (PID).
Obs! Parameter 2107 START BLOCK skall vara 0 (AV).
Parametrarna for PID-reglering (grupp 40) ingar inte i basparameteruppséttningen.

Férvalda parametervéarden PID-reglering

1001 EXT1 STYRNING 1 (D) 1201 VAL KONST VARVTAL 3 (DI3)
1002 EXT2 STYRNING 6 (DI5) 1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 1 (FRAM) 1601 DRIFTFORREG. 4 (D14)
1102 VAL EXT1/EXT2 2 (D12) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Tillampningsmakro Férmagnetisering

Detta makro ar avsett for tilldmpningar dér motorn maste starta snabbt. Att bygga upp ett flode i
motorn tar tid, men med detta makro kan den tiden elimineras

Vardet pa parameter 9902 &r 7 (FORMAGN).

Insignaler Utsignaler DIP-omkopplare
« Start, stopp och * Analog utgang AO:
rotationsriktning (DI1,2) Frekvens
* Analog referens (Al1) ¢ Relautgang 1: Fel

 Val av forinstallt varvtal (DI3,4) ¢ Relautgang 2: | drift
* Férmagnetisering (DI5)

Anslutningsexempel:

SCR 1 Y /)
Extern referens1: 0...10 V <=> 0...50 Hz All 2 {1 4
i AGND s M T
Referensspénning 10 VDC +10V_ |4 S—
Anvands ej Al2 5
AGND | 6
Utfrekvens 0...20 mA <=>0...50 Hz LAO1 7 ﬁl
AGND |8
+24 VDC +24V [g
DCOM |10 <
Start/Stopp: Aktivera for att starta ACS 160 DIt 1]
Fram/Back: Aktivera for att &ndra rotationsriktning DI2 12
Val av konstant varvtal* DI3 137 <
Val av konstant varvtal* DI4 14~
Férmagnetisera: Aktivera for att starta férmagnetiseringen DI5 15
Relautgang 1, programmerbar [16 |
Forval: Felindikering => 6ppen RO1B
Reldutgéang 2, programmerbar TRO2A [13|
Forval: | drift => sluten RO2B [19]
*Val av konstant varvtal: 0 = éppen, 1 = sluten
DI3 DI4 | Utgang
0 0 Referens via Al1
1 0 Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 Konstant varvtal 3 (1204)
Forvalda parametervérden fér férmagnetisering:
1001 EXT1 STYRNING 2 (p11,2) 1201 VAL KONST VARVTAL 7 (DI3,4)
1002 EXT2 STYRNING 0 (EJ VALD) 1402 RELAUTGANG 2 2 (DRIFT)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 VAL EXT1/EXT2 6 (EXT1) 1604 VAL FELATERST 0 (PANEL)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 5 (DI5)
1106 VAL EXT REF2 0 (PANEL) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)

Obs! Parameter 2107 START BLOCK skall vara 0 (Av).
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Tillampningsmakro Lagesstyrning (positionering)

Makrot &r avsett for enkel lagesstyrning. De forinstéllda vardena lampar sig for transportérsystem déar
delar repetitivt forflyttas en viss stracka i samma eller motsatt riktning. Strackan berdknas med hjalp
av pulserna fran en givare. Nar den 6nskade positionen &r nadd stannar drivsystemet i avvaktan pa
ny start. Samtidigt aktiveras utgadngsreldt och meddelar att malpositionen har natts. Se Figur 2.

Hemmal&ge &r ytterligare en funktion som kan konfigureras med parametrar. Hemmalage innebér ett

ként utgangslage, dit lasten féres med lagt varvtal.

Véardet pa parameter 9902 &r 14 (positionering).

Insignaler Utsignaler
¢ Start, stopp (DI1) ¢ Relautgang 1: Fel
* Val av lagesstyrning/joggning * Relautgang 2: Mal uppnétt
(DI2)

¢ Val av malposition (DI3)
* Referens for ryck (Al1)
» Givarpulser (DI4 and DI5)

Anslutningsexempel.
Varvtal fér joggning

Anvands ej

Anvands ej

Start/Stopp: Aktivera for att starta
Joggning/Positionering: Aktivera for att vélja lagesstyrning
Malposition: Aktivera for att valja position 2

TCLK A; givarpulser

TCLK B; givarpulser

Relautgang 1, programmerbar

[16 |
Férval: Felindikering => 6ppen [ RO1B

Reldutgang 2, programmerbar
Foérval: Vid malposition => sluten

DIP-omkopplare

Alt: (43 [o-10v
Al2:| 43| '0(4)-20mA

SCR

All

AGND

+10V

Al2

AGND

AO1

AGND

®© [N (o [0 & (e b=

+24V

DCOM

DI

Kabelldngd: max 3 m

DI2

DI3

D14

DI5

Pulsgivare

1024 pulser/varv

[[RO2A Ts |
RO2B 19|

Obs! Nér detta makro valts skall matningsspanningen kopplas bort och dérefter till igen.

e Pulsgivaren bdr vara monterad pa motoraxeln.

e Anvand parametrarna 8207 - 8210 for justering av méalpositioner i enlighet med tillampningen.
e Forvalda funktioner som hér beskrivs galler version 1.0.0.F av programvaran fér ACS 160.

Férvalda parametervérden for lagesstyrning:

1001 EXT. 1 STYRNING 1 (Di1) 1201 VAL KONST VARVTAL 0 (EJ VALD)
1002 EXT. 2 STYRNING 1 (Di1) 1402 RELAUTGANG 2 34 (VID MAL)
1003 ROT RIKTNIN. 3 (VALD) 1601 DRIFTFORREG. 0 (EJ VALD)
1102 EXT1/EXT2 VAL 2 (D12) 1604 VAL FELATERST 6 (START/
STOPP)
1103 VAL EXT REF1 1 (A1) 2105 VAL FORMAGN 0 (EJ VALD)
1106 VAL EXT REF2 1 (A1) 2201 VAL ACC/RET 1/2 0 (EJ VALD)
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Start/Stopp Start Start
|St°pp | Tid
|
. | Malposition
Positions |
réknare
' Tid

Rela-

|
|
|
I
utgang 2
Oppen | Sluten | | Tid

Malposition. 1
Malposition. 2

—

© ®

Figur 2 Férvald funktion fér makrot Ldgesstyrning nér positionering &r aktiverad.

Hemmalage Funktion

S Ae——>
1 | 1
T T I
Mal 1 Mal 2
Hemmaléage

Figur 3 Exempel pa Hemmaldge

For separat dokumentation om makrot Lagesstyrning, kontakta din lokale ABB-leverantér.
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Parameterlista

Instéllining

Drift-
information

Konfiguration

Prestanda

Overvakning

PID

Faltbuss

Bromsning

L&agesstyrning

A

> <

> <

v
A

v
A

v

Grupp Namn Beskrivning

99 Startparametrar Parametrar for instéllining av frekvensomriktaren och
inmatning av motorinformation.

01 Driftvarden Endast lasbara parametrar fér frekvensomriktardrift,
inklusive driftvarden och felminnen.

10 Styringangar Parameterinstéliningar for start/stopp och
rotationsriktning.

11 Val av referens Parameterinstéllningar for ref-kommandon och platser.

12 Konstanta varvtal Parameterinstéliningar fér konstanta varvtal.

13 Analog ingang Parametrar fér installining av max, min och filter fér den
analoga ingangen.

14 Relautgangar Parameterinstéllningar for relautgdngens egenskaper.

15 Analoga utgangar Parameterinstéllningar for analog utgang.

16 Systemstyrning Parameterinstéliningar for aktivering/deaktivering av
parameteratkomst, driftfrigivning etc.

20 Gréanser Parameterinstéliningar fér begréansning av
driftsegenskaper och &verspénningsstyrning.

21 Start/Stopp Parameterinst. for start/stopp, flygande start, moment-
forstarkning, likstromsfasthallning, utrullning etc.

22 Acc/Ret Parameterinstélliningar for att definiera de bada
accelerations- och retardationsramperna.

25 Kritiska frekvenser | Parameterinstaliningar for instéllning av kritiska
frekvenser, i syfte att undvika resonansproblem.

26 Motorstyrning Parameterinstaliningar fér bl.a. IR-kompensering och u/f
for lagt ljud.

30 Felfunktioner Parameterinstaliningar fér dnskade reaktioner pa vissa
onormala externa tillstand.

31 Automatisk Parameterinstaliningar fér automatisk aterstallning av

aterstélining vissa fel.

32 Overvakning Parameterinstéllningar fér 2 godtyckliga parametrar i
grupp 01 som skall 6vervakas i samverkan med reléer.

33 Information Lasparametrar fér information om programvaruversion
och tillverkningsdatum.

34 Processvariabler Parameterinstéliningar for att skapa kundspecifika
processvariabler.

40 PID-reglering Parameterinstallningar for den férsta uppsattningen
PID-reglerparametrar.

41 PID-reglering (2) Parameterinstéllningar f6r den andra uppséttningen
PID-reglerparametrar.

51 Extern kommu- Parameterinstaliningar for extern

nikationsmodul faltbusskommunikationsmodul.

52 Standard Modbus Parameterinstéllningar fér standardkommunikation via
Modbus (seriell kommunikation)

54 Bromsning Parameterinstélliningar for val av ytterligare
bromsegenskaper.

81 Lagesstyrning Parameterinstéllningar fér Iagesstyrningstillampningar.
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ACS 160 Komplett parameterlista

Till en bdrjan &r endast de sa kallade basparametrarna (graskuggade i tabellen nedan) synliga.
Anvand darfér avsedda menyfunktioner pa mandverpanelen for att gora hela
parameteruppsattningen synlig. Se Menyfunktioner.

Obs! Anvéndare av InterBus-S (CFB-IBS) och CANopen (CFB-CAN): Parameterindex motsvarar
drivparameter nr + 12288 omvandlat till hexadecimal form. Exempel: index for drivparameter 1309 &r
1309 +12288 = 13597 = 351Dh.

S = Parametern kan endast andras nar drivsystemet ar stoppat.
M = Grundvardet beror p& valt makro.

Grundinst. / Profibus
Kod |Namn Omrade Upplosning|Grundinst. USA par.num [Anv. S M
Grupp 99
STARTPARAMETRAR
9902 [TILLAMPN MAKRO 0-7,14 1 0 (FABRIK) 1927 v
9905 [MOTOR NOM SPANN  |380, 400, 415, - 400 V / 460 V 1930 v
440, 460, 480,
500 V
9906 |MOTOR NOM STROM 0,51y - 1,5%I 0,1 A 1,0%ly 1931 v
9907 [MOTOR NOM FREKV [0 - 250 Hz 1Hz 50 Hz / 60 Hz 1932 v
9908 [MOTOR NOM VARVT |0 - 3600 rpm 1rpm 1440 rpm / 1933 4
1750 rpm
9909 |MOTOR NOM EFFEKT |0,1 - 100 kW 0,1 kW i 1934 v
9910 [MOTOR COS FI 0,50 - 0,99 0,01 0,83/0,83 1935 v
Grupp 01
DRIFTVARDEN
0102 [VARVTAL 0-9999 rpm 1rpm - 2
0103 |UTFREKVENS 0-250 Hz 0,1 Hz - 3
0104 |STROM - 0,1 A - 4
0105 |MOMENT - 0,1 % 5
0106 |EFFEKT - 0,1 kW - 6
0107 |DC SPANNING 0-999,9V 0,1V - 7
0109 |UTSPANNING 0-500V 0,1V - 9
0110 [ACS TEMP 0-150°C 0,1°C - 10
0111 |EXTERN REF 1 0-250 Hz 0,1 Hz - 11
0112 |EXTERN REF 2 0-100 % 0,1 % - 12
0113 |STYRPLATS 0-2 1 - 13
0114 |DRIFTTID 0-9999 h 1h - 14
0115 |kWh MATARE 0 - 9999 kWh 1 kWh - 15
0116 |APPL BLOCK UTG 0-100 % 0,1 % - 16
0117 |DI1-DI4 STATUS 0000 - 1111 1 - 17
(0 - 15 decimalt)
0118 |l 0-100 % 0,1 % - 18
0119 |ai2 0-100 % 0,1 % - 19
0121 [DI5 & RELAER 0000 - 0111 1 - 21
(0 - 7 decimalt)
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Grundinst. / Profibus

Kod [Namn Omrade Upplésning|Grundinst. USA |par.num (Anv. S M
0122 |AO 0-20 mA 0,1 mA - 22
0124 [ARVARDE 1 0-100 % 0,1 % - 24
0125 |ARVARDE 2 0-100 % 0,1 % - 25
0126 |REGLERAVVIKELSE -100 - 100 % 0,1 % - 26
0127 |PID ARVARDE -100 - 100 % 0,1 % 27
0128 [SENASTE FEL 0-26 1 28
0129 [FOREG FEL 0 - 26 1 29
0130 |ALDSTA FEL 0 - 26 1 30
0131 [SER LANK DATA 1 0 - 255 1 31
0132 [SER LANK DATA 2 0 - 255 1 32
0133 |SER LANK DATA 3 0 - 255 1 33
0134 |PROCESS VAR 1 - - 34
0135 |[PROCESS VAR 2 - - 35
0136 |DRIFTTID 0,00 - 99,99 kh 0,01 kh 36
0137 |MWh-RAKNARE 0 - 9999 MWh 1 MWh 37
Grupp 10
STYRINGANGAR
1001 |EXT1 STYRNING 0-10 1 2/4 101 vV
1002 |EXT2 STYRNING 0-10 1 0 102 Vv
1003 |[ROT RIKTNIN. 1-3 1 3 103 V|V
Grupp 11
VAL AV REFERENS
1101 |REF FRAN PANEL 1-2 1 1 (Rer1 (Hz)) 126
1102 |VAL EXT1/EXT2 1-8 1 6 127 vV
1103 |VAL EXT REF1 0-13 1 1 128 vV
1104 |EXT REF1 MIN 0 - 250 Hz 1 Hz 0 Hz 129
1105 [EXT REF1 MAX 0 - 250 Hz 1 Hz 50 Hz /60 Hz (130
1106 |VAL EXT REF2 0-13 1 0 131 vV
1107 |EXT REF2 MIN 0-100 % 1% 0 % 132
1108 [EXT REF2 MAX 0 - 500 % 1% 100 % 133
1115 |REF STEG VAL 0-2 1 0 140
1117 |REF STEG LAGE 0-1 1 1 142
1118 |REF STEG UPP 0 - 250 Hz 0,1 Hz 0 143

0 - 250 % 0,1 % 0
1119 |REF STEG NER 0 - 250 Hz 0,1 Hz 0 144

0 - 250 % 0,1 % 0
1120 |STEG FORDR TILL 0-25,0s 0,1s 0 145
1121 |STEG FORDR FRAN 0-25,0s 0,1s 0 146
Grupp 12
KONST VARVTAL
1201 |VAL KONST VARVTAL [0 - 10 1 3/0 151 vV
1202 [KONST VARVTAL 1 0 - 250 Hz 0,1 Hz 5 Hz 152
1203 [KONST VARVTAL 2 0 - 250 Hz 0,1 Hz 10 Hz 153
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Grundinst. / Profibus
Kod |Namn Omrade Upplosning|Grundinst. USA |par.num [Anv. M
1204 |KONST VARVTAL 3 0 - 250 Hz 0,1 Hz 15 Hz 154
1205 |KONST VARVTAL 4 0-250 Hz 0,1 Hz 20 Hz 155
1206 |KONST VARVTAL 5 0-250 Hz 0,1 Hz 25 Hz 156
1207 |KONST VARVTAL 6 0-250 Hz 0,1 Hz 40 Hz 157
1208 |KONST VARVTAL 7 0-250 Hz 0,1 Hz 50 Hz 158
Grupp 13 .
ANALOGA INGANGAR
1301 |MINIMUM Al 0-100 % 1% 0 % 176
1302 |MAXIMUM Al 0-100 % 1% 100 % 177
1303 |FILTER Al 0-10s 0,1s 0,1s 178
1304 |MINIMUM AI2 0-100 % 1% 0 % 179
1305 |MAXIMUM AI2 0-100 % 1% 100 % 180
1306 |FILTER AI2 0-10s 0,1s 0,1s 181
Grupp 14
RELAUTGANGAR
1401 [RELA UTGANG 1 0-34 1 3 201
1402 [RELA UTGANG 2 0- 34 1 2 202 v
1403 [RO 1 TILL FORDR 0-3600s 0,1s;1s |0s 203
1404 |RO 1 FRAN FORDR 0-3600s 0,1s; 1s 0s 204
1405 [RO 2 TILL FORDR 0-3600s 0,1s; 1s 0s 205
1406 |RO 2 FRAN FORDR 0-3600s 0,1s;1s |0s 206
Grupp 15 .
ANALOG UTGANG
1501 |AO INNEHALL 102 - 137 1 103 226
1502 |AO INNEHALL MIN 0,0-999,9 0,1 0,0 Hz 227
1503 |AO INNEHALL MAX 0,0 - 999,9 0,1 50,0 Hz / 60,0 Hz[228
1504 |MINIMUM AO 0,0 -20,0 mA 0,1 mA 0 mA 229
1505 |MAXIMUM AO 0,0 -20,0 mA 0,1 mA 20,0 mA 230
1506 |FILTER AO 0-10s 0,1s 0,1s 231
Grupp 16
SYSTEMSTYRNING
1601 |DRIFTFORREG. 0-6 1 0 251 v
1602 |PARAMETERLAS 0-1 1 1 (OPPET) 252
1604 |VAL FELATERST 0-7 1 6 254 v
1605 |LOKAL LASNING 0-1 1 0 (OPPET) 255
1608 |VISA ALARM 0-1 1 0 (NEJ) 258
Grupp 20
GRANSER
2003 [MAX STROM 0,5*I\- 1,5y ** [0,1 A 1,5%y ** 353
2005 |OVERSP REGL 0-1 1 1 (AKTIVERA) 355
2006 |UNDERSP REGL 0-2 1 1 356
(AKTIVERINGSTID)
2007 |MIN FREKVENS 0 - 250 Hz 1Hz 0 Hz 357
2008 |MAX FREKVENS 0 - 250 Hz 1Hz 50 Hz /60 Hz  |358 v
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Grundinst. / Profibus
Kod [Namn Omrade Upplésning|Grundinst. USA |par.num (Anv. S M
Grupp 21
START/STOPP
2101 |START FUNKTION 1-4 1 1 (RAMP) 376 v
2102 [STOPP FUNKTION 1-2 1 1 (UTRULLNING) |377
2103 |TUNG ST STROM 0,5y - 0,1A 1,251 378 v
1,5..1,7% I ™
2104 |DC BROMSN TID 0-250s 0,1s Os 379
2105 |VAL FORMAGN 0-6 1 0 380 vV
2106 |FORMAGN TID 0,0-130,0s 0,1s 2,0's 381
2107 |START BLOCK 0-1 1 1 (PA) 382
Grupp 22
ACCEL/RETARD
2201 |VAL ACC/RET 1/2 0-5 1 5 401 vV
2202 [ACCEL TID 1 0,1-1800s 0,1; 1s 5s 402
2203 [RETARD TID 1 0,1-1800s 0,1; 1s 5s 403
2204 |ACCEL TID 2 0,1-1800s 0,1; 1s 60s 404
2205 |[RETARD TID 2 0,1-1800s 0,1; 1s 60s 405
2206 |RAMP FORM 0-3 1 0 (LINJAR) 406
Grupp 25
KRITISKA FREKVENSER
2501 |VAL KRIT FREKV 0-1 1 0 (FRAN) 476
2502 |KRIT FREKV1 LAG 0 - 250 Hz 1Hz 0 Hz 477
2503 |KRIT FREKV1 HOG 0 - 250 Hz 1Hz 0 Hz 478
2504 |KRIT FREKV2 LAG 0 - 250 Hz 1Hz 0 Hz 479
2505 |KRIT FREKV2 HOG 0 - 250 Hz 1Hz 0 Hz 480
Grupp 26
MOTORSTYRNING
2603 |IR-KOMPENSERING 0-60V 1V 10V 503
2604 |IR KOMP OMRADE 0 - 250 Hz 1Hz 50 Hz / 60 Hz 504
2605 |LAGT LJUD 0-1 1 0 (FRAN) 505 v
2606 |U/F FORHALLANDE 1-2 1 1 (LINJART) 506 v
2607 |EFTERSLAPN KOMP [0 - 250 % 1% 0 % 507 v
Grupp 30
FELFUNKTIONER
3001 |AI<MIN FUNKTION 0-3 1 1 (FEL) 601
3002 |PANEL FEL 1-3 1 1 (FEL) 602
3003 |[EXTERNT FEL 0-5 1 0 (EJ VALD) 603
3004 |MOTOR OVERLAST 0-2 1 1 (FEL) 604
3005 |MOTOR TERM TID 256 - 9999 s 1s 500s 605
3006 |MOTOR BEL KURVA |50 - 150 % 1% 100 % 606
3007 |NOLLVARV BEL 25 - 150 % 1% 70 % 607
3008 |BRYTPUNKT 1-250 Hz 1Hz 35 Hz 608
3009 |[FASTLASNING 0-2 1 0 (EJ VALD) 609
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Grundinst. / Profibus

Kod |Namn Omrade Upplosning|Grundinst. USA |par.num [Anv. M
3010 [FASTLASN STROM 0,5y - 0,1A 1,2% Iy ** 610

1,5..1,7*Iy **
3011 [FASTLASN FREKV 0,5-50Hz 0,1 Hz 20 Hz 611
3012 |[FASTLASN TID 10...400 s 1s 20s 612
3013 |[LAG LAST 0-2 1 0 (EJ VALD) 613
3014 [LAG LAST TID 10...400 s 1s 20 s 614
3015 [LAG LAST KURVA 1-5 1 1 615
3022 |[AI1 FEL NIVA 0-100 % 1% 0 % 622
3023 |[AI2 FEL NIVA 0-100 % 1% 0 % 623
3024 [MOT TERM LAGE 2-3 1 2 (ANVANDARE) (624
Grupp 31 . B
AUTOMATISK ATERSTALLNING
3101 |ANTAL FORSOK 0-5 1 0 626
3102 |FORSOKSTID 1,0-600 s 0,1s 30s 627
3103 |FORDROUNING 0,0-120s 0,1s 0Os 628
3104 |OVERSTROM 0-1 1 0 (FRAN) 629
3105 |OVERSPANNING 0-1 1 0 (FRAN) 630
3106 |UNDERSPANNING 0-1 1 0 (FRAN) 631
3107 [AR AI<MIN 0-1 1 0 (FRAN) 632
Grupp 32
OVERVAKNING
3201 |[OVERV 1 PARAM 102 - 137 1 103 651
3202 |OVERV 1 GR LAG - - 0 652
3203 |[OVERV 1 GR HOG - - (o] 653
3204 |OVERV 2 PARAM 102 - 137 1 103 654
3205 |OVERV 2 GR LAG - - (o] 655
3206 |OVERV 2 GR HOG - - (o] 656
Grupp 33
INFORMATION
3301 |PROGR VERSION 0.0.0.0 - f.f.ff - - 676
3302 |[TEST DATUM yy.ww - - 677
Grupp 34
PROCESSVARIABLER
3402 |P VAR 1 VAL 102-137 1 104 702
3403 |P VAR 1 MUL 1-9999 1 1 703
3404 |P VAR 1DIV 1-9999 1 1 704
3405 |P VAR 1 SKALN 0-3 1 1 705
3407 |P VAR 2 VAL 102-137 1 103 707
3408 |P VAR 2 MUL 1-9999 1 1 708
3409 |P VAR 2 DIV 1-9999 1 1 709
3410 |P VAR 2 SKALN 0-3 1 1 710
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Grundinst. / Profibus
Kod [Namn Omrade Upplésning|Grundinst. USA |par.num (Anv. S M
Grupp 40
PID-REGLERING
4001 |PID FORST 0,1-100 0,1 1,0 851
4002 |PID INTEGR TID 0; 0,1-600s 0,1s 60s 852
4003 |PID DERIV TID 0-60s 0,1s Os 853
4004 |PID DERIV FILTER 0-10s 0,1s 1s 854
4005 |REGL AVVIK INV 0-1 1 0 (NEJ) 855
4006 |VAL ARVARDE 1-9 1 1 (ARV1) 856 v
4007 |ARV1 INGANG 1-2 1 2 (AI2) 857 v
4008 |ARV2 INGANG 1-2 1 2 (AI2) 858 v
4009 |ARV1 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 % 859
4010 [ARV1 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 % 860
4011 |ARV2 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 % 861
4012 |ARV2 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 % 862
4013 [PID STOPP FORDR 0,0 - 3600 s 0,1;1s 60 s 863
4014 |PID STOPP NIVA 0,0 - 120 Hz 0,1 Hz 0 Hz 864
4015 |ATERSTART NIVA 0,0 - 100 % 0,1 % 0 % 865
4016 |PID PARAM SET 1-7 1 6 (SET 1) 866
4017 |ATERSTART FORDR |0-60s 0,01s 0,50 s 867
4018 |STOPP VAL 0-5 1 0 (INTERN) 868 v
4019 [BORV VAL 1-2 1 2 (EXTERN) 869
4020 |INTERNT BORV 0,0 - 100,0 % 0,1 % 40 % 870
Grupp 41
PID-REGLERING (2)
4101 |PID FORST 0,1-100 0,1 1,0 876
4102 |PID INTEGR TID 0;0,1-600s 0,1s 60s 877
4103 |PID DERIV TID 0-60s 0,1s 0s 878
4104 |PID DERIV FILTER 0-10s 0,1s 1s 879
4105 |REGL AVVIK INV 0-1 1 0 (NEJ) 880
4106 |VAL ARVARDE 1-9 1 1 (ARv1) 881 v
4107 |ARV1 INGANG 1-2 1 2 (A12) 882 v
4108 |ARV2 INGANG 1-2 1 2 (A12) 883 v
4109 |ARV1 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 % 884
4110 |ARV1 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 % 885
4111 |ARV2 MINIMUM 0 - 1000 % 1% 0 % 886
4112 |ARV2 MAXIMUM 0 - 1000 % 1% 100 % 887
4119 |BORV VAL 1-2 1 2 (EXTERN) 894
4120 |INTERNT BORV 0,0 - 100,0 % 0,1 % 40,0 % 895
Grupp 51
EXTERN KOMMUNIKATIONSMODUL
5101- [FALTBUSSPAR1 - 15 |- - - 1026-
5115 1040
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Grundinst. / Profibus

Kod |Namn Omrade Upplosning|Grundinst. USA |par.num [Anv. M
Grupp 52
STANDARD MODBUS
5201 [STATION NUMMER 1-247 1 1 1051
5202 [KOMM HAST 3,6,12,24,48, |- 96 (9600 bits/s) (1052

96, 192
5203 |PARITET 0-2 0 (INGEN) 1053
5204 |KOMM FEL TID 0,1-60s 0,1s 1s 1054
5205 |KOMM FEL FUNK 0-3 1 0 (EJ VALD) 1055
5206 |EJ GODK MEDD 0 - FFFF 1 - 1056
5207 |GODK MEDD 0 - FFFF 1 - 1057
5208 |BUFFERT FEL 0 - FFFF 1 - 1058
5209 |FLANK FEL 0 - FFFF 1 - 1059
5210 |PARITETSFEL 0 - FFFF 1 - 1060
5211 |CRC FEL 0 - FFFF 1 - 1061
5212 |OVERLAST 0 - FFFF 1 - 1062
5213 |SER FEL MINNE1 0- 255 1 - 1063
5214 |SER FEL MINNE2 0- 255 1 - 1064
5215 |SER FEL MINNE3 0- 255 1 - 1065
Grupp 54
BROMSNING
5401 [MBRMS OPP FORDR |0-2,5s 0,01s 0,20 s 1087
5403 [MBRMS FREK NIV 1-25Hz 0,1 Hz 2 Hz 1089
Grupp 82
LAGESSTYRNING
8201 |PULER/VARV 1-8191 1 1024 1591
8202 [PULSGIVARFEL 0-1 1 0 (NOT SEL) 1592
8203 [PULSGIVARFORDR 0,1-60s 0,1s 5s 1593
8204 [PULSG SKALN -1..1 1 0 1594
8206 [POS TAB VAL 1-7 1 5 (DI3) 1596
8207 |MAL1 LAG 0 - 65535 1 0 1597
8208 |MAL1 HOG -16000 ... 16000 |1 0 1598
8209 |MAL2 LAG 0 - 65535 1 0 1599
8210 |MAL2 HOG -16000 ... 16000 |1 0 1600
8213 |POS FORDR 0 - 65535 1 0 1603
8215 |POS SATT 4-9 1 8 1605
8216 [HEMMALAGE 0-5 1 0 1606
8217 [EXT POS KMD 0-4 1 0 1607
8218 [RAMPFORST1 0 - 20000 1 980 1608
8220 [HASTFORST1 0-200 1 2 1610
8221 [MALOMR LAG 0 - 65535 1 0 1611
8222 [MALOMR HOG 0... 16000 1 1 1612
8223 [MAX MAL LAG 0 - 65535 1 0 1613
8224 [MAX MAL HOG 0... 16000 1 1000 1614
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Grundinst. / Profibus
Kod [Namn Omrade Upplésning|Grundinst. USA |par.num (Anv. S M
8225 |HEMMALAGE LAG 0 - 65535 1 0 1615
8226 |HEMMALAGE HOG -16000 ... 16000 |1 0 1616
8227 |ARPOS LAG 0 - 65535 1 - 1617
8228 |ARPOS HOG -32768 ... 32767 |1 - 1618
8229 [AVST SKILLN 0 - 200 1 2 1619

* Motorns markeffekt beror pa typen av enhet.
** Maximal faktor beroende pa typ av frekvensomriktare vid 4 kHz kopplingsfrekvens.
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Grupp 99: Startparametrar

Startparametrarna ar en speciell uppséattning parametrar som anvands for att stalla in ACS 160 och
fér att mata in motorinformation.

Kod |Beskrivning

9902 [TILLAMPN MAKRO
Val av tillampningsmakro. Med denna parameter kan det tillAmpningsmakro véljas som anpassar ACS 160
for en viss tillampning. Se Tillampningsmakron, dar tillgangliga tillAmpningsmakron &r listade och
beskrivna.
0 = FABRIK 2 = 3-TRADS 4 = MOTOR POT 6 = PID-REGL 8 -13 =reserverade
1= STANDARD 3 = VAXLANDE 5 = HAND/AUTO 7 = FORMAGN 14 = LAGESSTYRN

9905 |MOTOR NOM SPANN
Nominell motorspanning enligt motorns markskylt. Denna parameter stéller in den maximala utspénningen
till motorn fran ACS 160. MOTOR NOM FREKV stéller in den frekvens dar utspénningen motsvarar MOTOR NOM
VOLT. ACS 160 kan inte mata ut en spénning som ar hogre an natspanningen.
Se Figur 4.

9906 |MOTOR NOM STROM
Nominell motorstrém enligt motorns markskylt. Tillatet omrade &r 0,5 - Iy ... 1,5 - Iy. Dar Iy ar
mérkstrommen fér ACS 160.

9907 |[MOTOR NOM FREKV
Nominell motorfrekvens enligt motorns markskylt (féltférsvagningspunkten).
Se Figur 4.

9908 |MOTOR NOM VARVT
Nominellt motorvarvtal enligt motorns markskylt.

9909 |MOTOR NOM EFFEKT
Nominell motoreffekt enligt motorns mérkskylt.

9910 [MOTOR COS FI
Nominell fasférskjutning mellan spénning och strém enligt motorns mérkskylt.

Utspénning

MOTOR NOM SPANfF — — —
|
I
I

|
MOTOR NOM FREKV

P Utfrekvens

Figur4  Utspdnningen som funktion av utfrekvensen.
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Grupp 01: Driftvarden

Denna grupp innehaller driftvérden fér dvervakning av funktionerna i omriktaren, inklusive matvérden
och felhistorik. Matvarden mats eller berdknas av omriktaren, vilket betyder att de inte kan stéllas in
av anvandaren. Felhistoriken kan nollstéllas av anvandaren via manéverpanelen.

Kod (Beskrivning
0102 |VARVTAL
Motorns beréknade varvtal i rpm.
0103 |UTFREKVENS
Utfrekvensen till motorn i Hz. (Visas ocksa déa teckenfonstret ar i visningslage).
0104 |STROM
Visar motorstrémmen, uppmétt av ACS 160.
(Visas ocksa da teckenfonstret ar i visningslage).
0105 |MOMENT
Utmoment. Beraknat vridmoment pa motoraxeln i procent av det nominella.
0106 |EFFEKT
Uppmaétt motoreffekt i kKW.
Obs! Mandverpanelen visar inte enheten "kW", utan bara vardet.
0107 |DC SPANNING
Visar mellanledsspéanningen, som matts av ACS 160. Spanningen anges i V DC.
0109 |UTSPANNING
Den till motorn utmatade spanningen.
0110 |ACS TEMP
Visar temperaturen pa kylelementet i ACS 160 °C.
0111 |EXTERN REF1
Véardet pa extern referens 1 i Hz.
0112 |EXTERN REF2
Vardet pa extern referens 2 i %.
0113 |STYRPLATS
Visar varifran drivsystemet styrs. Alternativen ar:
0 = LOKAL
1 =EexT1
2 = EXT2
Se avsnitten Lokal styrning och fjarrstyrning samt Bilaga A, fér beskrivning av olika styrplatser.
0114 |DRIFTTID (R)
Visar total drifttid for ACS 160 i timmar (h). Vardet kan nollstéllas genom att man samtidigt trycker pa
uppét- och nedat-pilknapparna pa manéverpanelen i parameterinstaliningslage.
0115 |[kWh-RAKNARE (R)
Visar energiférbrukningen i kWh for ACS 160. Véardet kan nollstéllas genom att man samtidigt trycker pa
uppét- och nedat-pilknapparna pa manéverpanelen i parameterinstaliningslage.
0116 |APPL BLOCK UTG
Referensvérdet i procent fran tillAmpningsblocket. Varde fran PID-reglering Annars hamtas véardet fran
0112 EXT REF 2.
0117 |DI1-DI4 STATUS

Status for de fyra digitala ingdngarna. Status visas som ett binart tal. Om en ingang &r aktiverad visar
displayen vardet 1. Om en ingang inte &ar aktiverad visar displayen vardet 0.

[ ] /
1]

DI4 DI3 DI2 DI1
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Kod |Beskrivning
0118 |AI1

Relativvarde for analog ingang 1 visad i %.
0119 |[AI2

Relativvarde for analog ingang 2 visad i %.
0121 [DI5 & RELAER

Status for digital ingang 5 och relautgangar. 1 visar att relét drar och 0 att det inte drar.

[ ]
[ L]
DI5 4'

Status rela 2
Status rela 1

0122

AO
Varde hos analog utsignal i milliampere.

0124

ARVARDE 1
PID-regulatorns &arvérde 1 (ARv1), visat i procent (%).

0125

ARVARDE 2
PID-regulatorns arvarde 2 (ARv2), visat i procent (%).

0126

REGL AVVIK
Visar skillnaden mellan referensvéardet och arvardet fér PID-regleringen.

0127

PID ARVARDE
Vardet p& den aterkopplade signalen till PID-regleringen.

0128

SENASTE FEL

Det senast registrerade felet (0 = inget fel). Se Diagnostik.

Felindikeringen kan nollstéllas fran mandverpanelen genom att man - i parameterinstéliningslége - trycker
pa uppat- och nedat-pilknapparna samtidigt.

0129

FOREG FEL

Det senast registrerade felet Se Diagnostik.

Felindikeringen kan nollstéllas fran mandverpanelen genom att man - i parameterinstéliningslége - trycker
pa uppat- och nedat-pilknapparna samtidigt.

0130

ALDSTA FEL

Det tidigast registrerade felet Se Diagnostik.

Felindikeringen kan nollstéllas fran mandverpanelen genom att man - i parameterinstéliningslége - trycker
pa uppat- och nedat-pilknapparna samtidigt.

0131

SER LANK DATA 1
Via serieckommunikation skrivbar dataarea.

0132

SER LANK DATA 2
Via serieckommunikation skrivbar dataarea.

0133

SER LANK DATA 3
Via serieckommunikation skrivbar dataarea.

0134

PROCESS VAR 1
Processvariabel 1, enligt val gjort i parametergrupp 34.

0135

PROCESS VAR 2
Processvariabel 2, enligt val gjort i parametergrupp 34.

0136

DRIFTTID
Total drifttid for ACS 160 i tusental timmar (kh).

0137

MWh MATARE
Total energiférbrukning fér ACS 160 i MWh.
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Grupp 10: Styringangar

Kommandon fér Start, Stopp och Riktning kan ges frdn manéverpanelen eller fran tva externa platser
(ExT1, EXT2). Valet av extern styrplats gérs med parameter 1102 VAL EXT1/EXT2. FOr programmering
av styrplatser, se avsnitten Lokal styrning och fjarrstyrning och Bilaga A.

Kod

Beskrivning

1001

EXT1 STYRNING
Definierar anslutningarna och kallan till Start/Stopp/Rotationsriktningskommandona for extern styrplats
1(EXT1).

0 = EJ VALD
Ingen kalla till Start-/Stopp-/Rotationsriktningskommandon fér EXT1 &r vald.
1=DN

Tvatrads start/stoppfunktion ansluten till digital ingang DI1. DI1 deaktiverad = Stopp;
DI1 aktiverad = Start. *

2=DI1,2

2-trads Start/Stopp, Riktning. Start/Stopp &r ansluten till digital ingdng DI1 som ovan. Riktningsvalet ar
anslutet till digital ingang DI2. DI2 inaktiv = Fram; DI2 aktiv = Back. For att styra rotationsriktningen skall
parameter 1003 ROT RIKTNING vara instlld pa VALD.

3 =DI1P2P

Tre-trdds Start/Stopp. Start/Stopp kommandon ges med hjélp av aterfjadrande tryckknappar (P star for
"puls"). Startknappen skall vara slutande och ansluten till digital ingang DI1 och stoppknappen brytande

* kk

och ansluten till DI2. Flera startknappar ansluts parallellt, medan flera stoppknappar ansluts i serie. *,

4 =DI1P2P3

Tretrads Start/Stopp- och Rotationsriktningsfunktioner. Start/Stopp anslutna som fér DI1P2P.
Rotationsriktning ar ansluten till digitala ingangen DI3. DI3 inaktiv = Fram; DI3 aktiv = Back. For att styra
rotationsriktningen skall parameter 1003 ROT RIKTNING vara installd pa vALD. **

5 = DI1P2P,3P

Start framat, Start bakat och Stopp. Kommandon fér start och rotationsriktning ges samtidigt med tva
separata, momentana tryckknappar (P:et star for "puls"). Stoppknappen skall vara brytande och ansluten
till digital ingdng DI3. De separata tryckknapparna for start/fram och start/back ar vanligtvis 6ppna och
anslutna till respektive digitala ingangar DI1 och DI2. Flera startknappar ansluts parallellt, medan flera
stoppknappar ansluts i serie. For att styra rotationsriktningen skall parameter 1003 ROT RIKTNING vara
installd pa vALD. **

6 = DI5

Tvatrads start/stoppfunktion ansluten till digital ingang DI5, DI5 deaktiverad = Stopp och DI5 aktiverad =
Start. *

7 =DI5,4

Tvatrads Start/Stopp/Riktning. Start/Stopp &r ansluten till digital ingang DI5. Riktningsvalet &r anslutet till
digital ingang DI4. DI4 deaktiverad = Fram och DI4 aktiverad = Back For att styra rotationsriktningen skall
parameter 1003 ROT RIKTNING vara installd pa VALD.

8 = PANEL

Start-, Stopp- och Rotationsriktningskommandona avges fran manéverpanelen nar extern styrplats 1 &r
vald. For att styra rotationsriktningen skall parameter 1003 ROT RIKTNING vara installd pa VALD.

9 = DI1F,2R
Kommandot Start fram ges nér DI1 &r sluten och DI2 &r 6ppen. Kommandot Start back ges nér DI1 &r
Oppen och DI2 ar sluten. Alla évriga fall innebar Stoppkommando.

10 = comm
Kommandona for Start, Stopp och Rotationsriktning éverférs via serieckommunikation.

*OBS! | fallen 1,3,6 anges riktningen med parameter 1003 ROT RIKTNING. Genom att vélja vardet 3 (VALD)
lases riktningen till Fram.

**OBS! Stoppsignalingdngen maste vara aktiv innan ett startkommando kan ges.
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1002 [EXT2 STYRNING

Definierar anslutningarna och kallan till Start/Stopp/Rotationsriktningskommandona for extern styrplats 2
(EXT2).

Se parameter 1001 EXT1 STYRNING ovan.

1003 (ROT RIKTNIN.

1 = FRAM
2 = BACK
3 = VALD

bakat. Om du valjer 3 VALD sétts rotationsriktningen till givet riktningskommando.

Lasning av rotationsriktning. Denna parameter gér det méjligt att Iasa motorns rotationsriktning framat eller
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Grupp 11: Val av referens

Referenskommandon kan avges frdn mandverpanelen eller fran tva externa styrplatser. Valet av
extern styrplats gérs med parameter 1102 VAL EXT1/EXT2. Fér programmering av styrplatser, se
avsnitten Lokal styrning och fjarrstyrning och Bilaga A.

Kod (Beskrivning

1101 |REF FRAN PANEL
Val av typ av referensvérde fran mandverpanelen.

1 =RerF1 (Hz)
Referensvérde i Hz.

2 = REF2 (%)
Referensvéarde i %.

1102 |VAL EXT1/EXT2
Valjer digital ingang for val av extern styrplats eller fixerar denna till EXT1 eller ExT2. Extern styrplats for
saval Start-, Stopp och Rotationsriktningskommandona som referens bestdms av denna parameter.

1..5=DL....DI5
Extern styrplats 1 eller 2 véljs utgdende fran status hos de digitala ingangarna (DI1 ... DI5), deaktiverad =
EXT1 och aktiverad = EXT2.

6 = EXT1
Extern styrplats 1 (ExT1) &r vald. Kallorna till styrsignaler fér EXT1 definieras med parameter 1001 (Start/
Stopp/Rotationsriktning) och 1103 (Referens).

7 = EXT2
Extern styrplats 2 (ExT2) &r vald. Styrsignalkallorna fér ExT2 definieras med parameter 1002 (Start/Stopp/
Rotationsriktning) och parameter 1106 (referens).

8 = COMM
Extern styrplats 1 eller 2 véljs via serieckommunikation.
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1103

VAL EXT REF1

Denna parameter véljer signalkélla fér extern referens 1.

0 = PANEL

Referensen hamtas fran mandéverpanelen.

1=Al1

Referensen hamtas fran analog ingang 1.

2=Al2

Referensen hamtas fran analog ingang 2.

3 = Al1/J0YST; 4 = Al2/JOYST

Referensen hamtas fran analog ingang 1 (eller 2) installd for styrspak (joystick). Min. insignal styr
drivsystemet med maximal referens i backriktningen medan max. insignal styr systemet med maximal
referens i framriktningen.) Max insignal styr drivsystemet med maximal referens i framriktningen (se Figur
5). Se dessutom parameter 1003 ROT RIKTNING.

Varning:Minimireferens for joystick skall vara 0,3 V (0,6 mA) eller hogre. Om a 0... 10 V-signal anvands
kommer ACS 160 att arbeta vid maximalt referensvarde i backriktning om styrsignalen bortfaller. Stéll in
parameter 3022 Al1 FEL NIVA till ett varde 3 % eller hogre, och parameter 3023 AI2 FEL NIVA till 1 (FEL), och
ACS 160 stoppar i handelse av styrsignalbortfall.

A
EXT REF 1 MAX

EXT REF 1 MIN /

N—
A 4

- EXT REF 1 MIN

10V/20 mA

0,
- EXT REF 1 MAXH 4 % av full skala

v
2V/4mA EXT REF 1 MIN
0V/0mA -

2 % +2 %

- EXT REF 1 MIN

Figur5  Styrning med styrspak. Maxvérdet for extern referens 1 stélls in med parameter
1105 och minvérdet med parameter 1104.

5 = DI3U,4D(R)

Varvtalsreferensen tas in via digitala insignaler fér motorpotentiometerfunktion. Digital ingang DI3 dkar
utfrekvensen ("U" star fér "up”) och digital ingang DI4 minskar utfrekvensen ("D" stér fér "down"). "R"
indikerar att referensen nolistélls nar stoppkommando avges. Andringshastigheten for referenssignalen
styrs av parameter 2204 ACCEL TID 2.

6 = DI3U,4D

Samma som ovan men med den skillnaden att varvtalsreferensen inte nollstalls vid stopp. Nar ACS 160
startas kommer motorn att 6ka utfrekvensen med instélld acceleration, upp till tidigare installd utfrekvens.

7 = DI4U,5D
Samma som ovan men med den skillnaden att de digitala ingdngar som anvéands &r DI4 och DI5.

8 = COMM
Referensen ges via seriekommunikation.
9 = KOMM + Al
10 = KOMM * Al1
Referensen ges via seriekommunikation. Analog insignal 1 kombineras till faltbussreferens genom addition
eller multiplikation.
11 = DI3U,4D(R,NC); 12 = DI3U,4D(NC); 13 = DI4U,5D(NC)
11,12 och 13 motsvarar respektive 5, 6 och 7 med skillnaden att referensvardet inte kopieras vid skifte:
o fran EXT1 till EXT 2, eller
« fran EXT2 till EXT1, eller
« fran lokal styrning till fjarrstyrning.
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1104

EXT REF1 MIN
Bestammer den lagsta tillatna frekvensreferensen for extern referens 1 i Hz. Nar den analoga insignalen &r
vid sin miniminiva ar extern referens 1 lika med ExT REF1 MIN. Se Figur 6.

1105 [EXT REF1 MAX
Bestammer den hogsta tillatna frekvensreferensen for extern referens 1 i Hz. Nar den analoga insignalen &r
vid sin maxniva ar extern referens 1 lika med EXT REF1 MAX. Se Figur 6.
1106 |VAL EXT REF2
Bestdmmer signalkallan till extern referens 2. Alternativen ar desamma som for extern referens 1,se 1103
VAL EXT REF1.
1107 |[EXT REF2 MIN
Bestammer minimireferensen i %. N&r den analoga insignalen &r vid sin minniva &ar extern referens 2 lika
med EXT REF2 MIN. Se Figur 6.
* Om makrot fér PID-reglering &r valt ger denna parameter det lagsta tillatna processreferensvéardet.
* Om nagot annat makro &n PID-reglering &r valt anger denna parameter lagsta tillatna
frekvensreferensvarde. Detta vérde ges som en procentsats av maximal frekvens.
1108 [EXT REF2 MAX
Bestammer maxreferensen i %. Nar den analoga insignalen ar vid sin maxniva ar extern referens 2 lika
med EXT REF2 MIN. Se Figur 6.
* Om makrot fér PID-reglering &r valt ger denna parameter det hogsta tillatna processreferensvardet.
* Om nagot annat makro &n PID-reglering &r valt anger denna parameter hogsta tillatna
frekvensreferensvarde. Detta vérde ges som en procentsats av maximal frekvens.
1115 |REF STEG VAL
Val av frekvensreferenséndring.
0 = EJ VALD
Referensandring anvands ej.
1 =DI3u4D
Referenskorrigering uppét ges till frekvensreferens, nar digital ingang DI3 aktiveras och referenskorrigering
nedat ges nér digital ingang D14 aktiveras.
2 = DI4USD
Samma som ovan men med den skillnaden att de digitala ingangar som anvénds &r D14 och DI5.
1117 |REF STEG LAGE
0 = FREKV STEG
Fasta frekvenssteg laggs till eller dras fran grundlaggande frekvensreferens. Frekvenssteg i Hz definieras
med parametrarna 1118 REF STEG UPP och 1119 REF STEG NER.
1 = PROCENTUELLT STEG
| detta fall ges frekvenssteget som en procentsats av grundldggande frekvensreferens. Parametrarna 1118
REF STEG UPP och 1119 REF STEG NER definieras som procentsatser.
1118 |REF STEG UPP
Frekvensreferens steg uppat. Anges som Hz eller som en procentsats beroende pa vardet hos parameter
1117 REF STEG LAGE.
1119 |REF STEG NER
Frekvensreferens steg nedat. Anges som Hz eller som en procentsats beroende pa vardet hos parameter
1117 REF STEG LAGE.
1120 [STEG FORDR TILL
Tillslagsférdrdjning for referenssteg.
1121 |STEG FORDR FRAN

Franslagsfordrojning for referenssteg
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EXT REF2
A

EXT REF MAX

EXT REF MIN

Al min Al max

P Analog insignal

EXT REF2
A

EXT REF MIN

EXT REF MAX A

» Analog insignal

Figur 6  Instéllning av parametrarna EXT REF MIN och EXT REF MAX. Arbetsomradet fér den analoga
insignalen bestdms med parametrarna 1301 och 1302 eller 1304 och 1305, beroende pa aktuell
analog ingang.
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Grupp 12: Konstanta varvtal

ACS 160 gor det mojligt att stélla in 7 konstanta varvtal, fran 0 till 250 Hz. Negativa véarden kan inte
ges som konstanta varvtal.

Val av konstanta varvtal ignoreras om PID-bérvéardet féljs och drivsystemet styrs lokalt.

Obs! Parameter 1208 KONST VARVTAL 7 fungerar ocksa som ett s k felvarvtal som kan aktiveras vid
bortfall av styrsignalen. Se ocksa beskrivningen av parametrarna 3001 Al<MIN FUNKTION och 3002
PANEL FEL.

Kod [Beskrivning

1201 |VAL KONST VARVTAL
Denna parameter definierar vilka digitala ingangar som anvénds for att vélja konstanta varvtal.

0 = EJ VALD
Konstantvarvtalsfunktionen ar avstangd.

1..5=DN...DI5

Konstant varvtal 1 valjs med digital ingang DI1 - DI5. Aktiv insignal innebar att konstant varvtal 1 &r valt.
6 =DI1,2

Tre konstanta varvtal (1 ... 3) &r valda med tva digitala ingangar.

Val av konstant varvtal med de digitala ingangarna DI1 och DI2.

Tabell 1 Val av konstant varvtal med de digitala ingdngarna DI1 och DI2.

DI 1 DI 2 Funktion

0 0  |Funktionen avstéangd

1 0 |[Konstant varvtal 1 (1202)

0 1 Konstant varvtal 2 (1203)

1 1 Konstant varvtal 3 (1204)

0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad

7 =DI3,4
Tre konstanta varvtal (1 ... 3) &r valda med tva digitala ingangar som i DI1,2.
8 = DI4,5
Tre konstanta varvtal (1 ... 3) &r valda med tva digitala ingdngar som i DI1,2.
9=DI1,2,3

Sju konstanta varvtal (1 ... 7) &r valda med tre digitala ingangar.
Tabell 2 Val av konstant varvtal med de digitala ingdngarna DI1,2 och 3.

DI1 | DI2 DI 3 Funktion
0 0 0  |Funktionen avstangd
1 0 0 |Konstant varvtal 1 (1202)
0 1 0 |Konstant varvtal 2 (1203)
1 1 0 |Konstant varvtal 3 (1204)
0 0 1 Konstant varvtal 4 (1205)
1 0 1 Konstant varvtal 5 (1206)
0 1 1 Konstant varvtal 6 (1207)
1 1 1 Konstant varvtal 7 (1208)

0 = DI deaktiverad, 1 = DI aktiverad

10 =DI3,4,5
Sju konstanta varvtal (1 ... 7) &r valda med tre digitala ingangar som i DI1,2,3.

1202 |KONST VARVTAL 1... KONST VARVTAL 7
-1208 |Konstanta varvtal 1 - 7.
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Grupp 13: Analoga ingangar

Kod |Beskrivning
1301 [MINIMUM AN
Relativt minimivérde for Al1 i %. Vardet motsvarar minimireferensen enligt parameter 1104 EXT REF1 MIN
eller 1107 ext ref2 min. Minimivérdet fér Al kan inte vara stérre &n maxvérdet.
Se Figur 6.
1302 [MAXIMUM A1
Relativt maxvérde for Al1 i %. Vardet motsvarar maxreferensen enligt parameter 1105 EXT REF1 MAX eller
1108 EXT REF2 MAX.
Se Figur 6.
1303 [FILTER Al1
Filtertidskonstant fér analog ingang Al1. N&r det analoga ingangsvérdet andras kommer 63% av andringen
att &ga rum inom den med denna parameter instéllda tiden.
Obs! Aven om man valjer 0 s som filtertidskonstant kommer signalen att filtreras med en tidskonstant pa
25 ms pa grund av hardvarans egenskaper. Denna minimitid kan inte &ndras med nagon parameter.
[%]
A Ofiltrerad signal
100 +
63+ -- - | \ Filtrerad signal
|
|
1 ; t
Tidskonstant
Figur 7 Filtertidskonstant fér analog ingang Al1.
1304 (MINIMUM AI2
Relativt minimivérde for Al2 i %. Vardet motsvarar minimireferensen enligt parameter 1104 EXT REF1 MIN
eller 1107 ExT REF2 MIN. Minimivardet fér Al kan inte vara stérre &n maxvérdet.
1305 [MAXIMUM Al2
Relativt maxvérde for Al2 i %. Vardet motsvarar maxreferensen enligt parameter 1105 EXT REF1 MAX eller
1108 EXT REF2 MAX.
1306 [FILTER Al2

Filtertidskonstant for Al2. Motsvarar parameter 1303 FILTER Al1.

Exempel. Om minimivardet fér den analoga ingangen skall stéllas pa 4 mA berdknas vérdet for
parameter 1301 MINIMUM Al1 (1304 MINIMUM AlI2) pa féljande sétt:

Vérde (%) = Onskat minimivarde / Hégsta méjliga varde fér den analoga ingangen x 100%

=4 mA /20 mA * 100%
=20%.

Obs! Utover detta maste den analoga ingangen stallas in fér 0 - 20 mA strémsignal. Se &ven
referensavsnitt L.
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Grupp 14: Reldutgangar

Kod

Beskrivning

1401

RELAUTGANG 1
Relautgang 1 innehall.
Valjer vilken information som reldutgang 1 skall ge.

0 = EJ VALD
Relat anvénds ej och gors spanningslost.

1 = DRIFTKLAR
ACS 160 ar redo for drift. Relat drar, savida ingen forregling eller inget fel foreligger. Stoppsignalen maste
ocksa vara aktiv och matningsspanningen ligga inom tillatet intervall.

2 = | DRIFT

Relét drar nar ACS 160 ar i drift.

3= FEL (-1)

Relat drar nar matningsspanningen ar ansluten och slépper vid utldésning pa grund av fel.
4= FEL

Relat drar vid fel.

5 = VARNING
Reléat drar vid aktivt larm. Fér uppgifter om vilket larm varningen géller, se Diagnostik.

6 = BACKRIKTNING
Relat drar nar motorn roterar i backriktningen.

7 = OVERV 1 HOG
Relét drar nér den forsta dvervakade parametern (3201) éverskrider instélld gréns (3203). Se Grupp 32:
Overvakning.

8 = OVERV 1 LAG
Relét drar nar den forsta vervakade parametern (3201) sjunker under instélld gréns (3202). Se Grupp 32:
Overvakning.

9 = OVERV 2 HOG
Relét drar ndr den andra 6vervakade parametern (3204) dverskrider instélld gréns (3206). Se Grupp 32:
Overvakning.

10 = OVERV 2 LAG
Reléat drar nér den andra dvervakade parametern (3204) sjunker under instélld gréns (3205). Se Grupp 32:
Overvakning.

11 = vVID REFERENS
Relat drar nar utfrekvensen ar lika med frekvensbérvardet.

12 = FEL (RST)

Relat drar nar nagot fel féreligger i ACS 160 och slapper néar den angivna tiden fér automatisk aterstéallining
(parametern 3103 FORDROJNING) har [6pt ut.

13 = FEL/VARN

Relat drar nér nagot fel eller larm féreligger i omriktaren. For uppgifter om vilket larm varningen géller, se
Diagnostik.

14 = EXT STYRN

Relat drar s lange som extern styrning ar vald.

15 = REF 2 VALD

Relat drar nar EXT2 &r vald.

16 = KONST FREKV

Reléat drar nar ett konstant varvtal &r valt.

17 = BORTFALL REF

Reléat drar nar referensen eller kommunikationen med den valda styrplatsen har fallit bort.
18 = OVERSTROM

Relat drar nar ett dverstrédmslarm eller fel féreligger.

19 = OVERSPANNING

Relat drar nar ett dverspanningslarm eller fel féreligger.

20 = ACS 160 TEMP
Relat drar nar larm- eller felindikering pa grund av fér hog temperatur i ACS 160 foreligger.
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Kod

Beskrivning

21 = ACS OVERLAST
Relat drar nar larm- eller felindikering pa grund av 6éverlast i ACS 160 foreligger.

22 = UNDERSPANN

Relat drar nar larm- eller felindikering pa grund av underspénning i omriktaren foreligger.

23 = Al1 FEL
Relat drar nar Al1-signalen faller bort.
24 = Al2 FEL

Relat drar nar Al2-signalen faller bort.
25 = MOT OVERLAST

Relat drar nar larm- eller felindikering pa grund av for hog temperatur i motorn féreligger.

26 = MOT FASTLAST
Relat drar nar larm- eller felindikering pa grund att motorn &r fastlast foreligger.

27 = LAG LAST
Relat drar nar larm- eller felindikering pa grund av lag last foreligger.

28 = PID STOPP
Reléat drar nar PID-regulatorns vilofunktion ar aktiv.

29- 30 = (reserverad).
31 = STARTAD

Reléat drar vid startsignal (&ven utan driftférreglingssignal) och sléapper vid stoppsignal eller fel. Relat slapper

om stoppkommando ges eller ett fel upptrader.
32 = MEK BR REGL

Relat anvands for att reglera elektromekanisk broms. Se dven grupp 54: Bromsning fér mer information.

33 = BCH OVERLAST

Relat aktiveras om bromsmotstandet 6verbelastas. Se bromsmotstandets anvisningar fér mer information.

34 = vID MAL
Malpositionen nadd. Anvéndes enbart med makrot Lagesstyrning.

1402

RELAUTGANG 2
Relautgang 2 innehall. Motsvarar parameter 1401 RELAUTGANG 1.

1403

RO 1 TILL FORDR
Tillslagsférdrojning for relé 1. Vald styrsignal

1404

RO 1 FRAN FORDR _l__li

Franslagsfordrojning for rela 1

1405

RO 2 TILL FORDR ) _‘_'—|_
Tillslagsférdrojning for reld 2. Status rel& |

1406

RO 2 FRAN FORDR 1403 TILL FORDR 1404 FRAN FORDR

Franslagsfordrojning for reléa 2.

Figur 8

ACS 160 Anvéndarhandbok

67



Grupp 15: Analog utgang

Analog utgang anvénds for att mata ut vilket varde som helst i gruppen Driftvarden (Grupp 1) som en
stromsignal. Utsignalens min- och maxvéarden ar andringsbara, vilket ocksa den valda parameterns
min- och maxvéarden &r.

Om utsignalens maxvéarde (parameter 1503) stélls in pa ett lagre varde &n minimivardet (parameter
1502), tolkas det som att utstrdmmen skall vara omvént proportionell mot det valda parametervéardet.

Kod

Beskrivning

1501

AO INNEHALL
Innehall fér analog utgang. Nummer for godtycklig parameter i gruppen Driftvarden (grupp 01).

1502

AO INNEHALL MIN
Lagsta tillatna varde pa utmatad parameter. Parametern som ligger pa utgangen beror pa parameter 1501.

1503

AO INNEHALL MAX
Hogsta tillatna varde pa utmatad parameter. Parametern som ligger pa utgangen beror pa parameter 1501.

1504

MINIMUM AO
ILéigsta tillatna signalvarde fér den analoga utgangen.

1505

MAXIMUM AO
Max utstrom.

1506

FILTER AO
Filtertidskonstant f6r den analoga utgangen.

1505

1504

» AO innehall

AO (mA)
A

1505

1504

T » AO innehall

Figur9  Skalning av den analoga utgangen
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Grupp 16: Systemstyrning

Kod (Beskrivning
1601 |[DRIFTFORREG.
Valjer kélla till driftférreglingssignalen.
0 = EJ VALD
IACS 160 &r klar for start utan extern driftfdrreglingssignal.
1..5=DI1...DI5
For att aktivera driftfrigivningssignalen maste den valda digitala ingangen vara aktiverad. Om spénningen
sjunker, sa att den valda digitala ingangen deaktiveras, kommer ACS 160 att stanna genom utrullning.
Systemet kan inte starta igen med mindre an att driftférreglingssignalen ater aktiveras.
6 = KOMM
Driftférreglingssignal ges via seriell kommunikation (bit nr 3 i styrordet).
1602 [PARAMETERLAS
Parameterlas for mandverpanel.
0 = LAST
Visning av parametervarden dock méjlig.
1= OPPEN
Méjligheten att &ndra parametervarden via mandverpanelen ar aktiverad.
Obs! Denna parameter paverkas ej av valet av makro.
1604 |VAL FELATERST
Val av kélla for felaterstalining.
Obs! Fel kan alltid aterstallas fran mandverpanelen.
Obs! Tillval 6 (START/STOPP) bor inte véljas nar kommandona start, stopp och korriktning ges via
seriekommunikation.
0 = PANEL
Fel kan endast aterstallas fran mandverpanelen
1..5=DI1...DI5
Fel kan aterstallas via vald digital ingang genom att ingangen deaktiveras. Aterstallining aktiveras nar
ingdngen deaktiveras
6 = START/STOPP
Fel aterstélls via stoppkommando.
7 = COMM
Fel aterstalls via seriell kommunikation.
1605 [LOKAL BLOCK
Lokal blockering. Nar LOKAL BLOCK &r aktiv (1=LAsT), kan frekvensomriktaren inte kopplas om fran
fiarrstyrning till lokal styrning.
0 = OPPEN
Styrplatsen kan inte &ndras fran mandverpanelen.
1 =LAST
Panelen kan inte 6verga till lokal styrning.
Obs! Tillval 1 LAST kan endast valjas i fjarrstyrningslage.
1608 [VISA ALARM

Styr visningen av vissa larm, se Diagnostik.

0 = NEJ
Vissa larm undertrycks.

1=0A
Alla larm ar aktiverade
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Grupp 20: Granser

Kod (Beskrivning

2003 |MAX STROM
Max utstrém.
Den maximala utstrém ACS 160 kan leverera till motorn.

2005 C:)VERSP REGL
Overspanningsregulatorn aktiverad.
Snabb bromsning av laster med stor tréghet kan innebéra att mellanledsspanningen nar upp till nivan for
Overspanningsreglering. For att férhindra att likspanningen éverskrider utlésningsgréansen minskar
Overspanningsregulatorn automatiskt bromsmomentet genom att 6ka utfrekvensen.
Varning!Nér ett bromsmotstand ar anslutet till ACS 160 maste detta parametervarde vara satt till O for att
choppern skall fungera som den skall. Vardet skall inte séattas till 0 om bromsmotstand inte &r anslutet.
0 =FRAN
1=TILL

2006 |UNDERSP REGL
Underspénningsregulatorn aktiverad.
Om mellanledsspéanningen sjunker pa grund av bortfall av natspanningen kommer
underspanningsregulatorn att minska motorns utfrekvens for att pa sa satt halla mellanledsspéanningen
ovanfor den undre gransen. Genom att minska utfrekvensen kommer lastens troghet att regenerera
spanning tillbaka till ACS 160 och pa sa sétt halla mellanledet uppladdat och dérmed forhindra utlésning pa
grund av underspanning. Underspénningsregleringen forbattrar alltsa méjligheten att klara kortvariga
spanningsavbrott i system med stora tréghetsmoment som t.ex. centrifuger och flaktar.
0 = FRAN
1 =TILL (TID)
Aktiverad med en maximal funktionstid pa 500 ms.
2 =TILL
Aktiverad utan tidsbegransning.

2007 |MIN FREKVENS
Utfrekvensens lagsta tillatna varde.
Obs! MIN FREKVENS MASTE VARA < MAX FREKVENS.

2008 |MAX FREKVENS

Utfrekvensens hogsta tillatna varde.
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Grupp 21: Start/Stopp

ACS 160 tillater manga olika start- och stoppfunktioner, inklusive flygande start och start med
momentférstarkning vid tunga starter. Likstrdm kan matas till motorn antingen innan startkommandot
ges (férmagnetisering) eller automatiskt, omedelbart efter startkommandot (start med fasthallining
med likstrém).

Fasthallining med likstrém kan anvandas nar drivsystemet skall stoppas genom nedstyrning via ramp.
Om déremot systemet stoppas genom utrullning kan istéllet likstrémsbromsning tillampas.

Obs! Likstrdmsmatning eller férmagnetisering under lang tid kan éverhetta motorn.

Kod (Beskrivning

2101 |START FUNKTION
Betingelser for acceleration av motorn

1= RAMP
Rampacceleration enligt installning.

2 = FLYGANDE
Flygande start. Anvénd denna instéllning om motorn redan roterar for att f& den att starta mjukt fran aktuell
utfrekvens. Omriktaren identifierar automatiskt ratt utfrekvens.

3 = TUNG START

Automatisk momentférstarkning kan behévas i drivsystem med héga startmoment. Momentférstérkning kan
endast tillgripas vid start; Avbryts nar utfrekvensen éverstiger 20 Hz eller nar utfrekvensen &r lika med
borvardet. Se ocksa parameter 2103 TUNG ST STROM.

4 = FLYG + TUNG

Aktiverar saval den flygande startfunktionen som momentférstarkningsfunktionen.

Obs! Nér tung start anvands &r kopplingsfrekvensen alltid 4 kHz. Detta innebar att parameter 2605 LAGT
LJUD ignoreras.

2102 |STOPP FUNKTION
Betingelser for retardation av motorn

1 = UTRULLNING
Motorn stannar genom utrullning.

2 = RAMP

Retardation enligt installd ramp (parameter 2203 RETARD TID 1 eller 2205 RETARD TID 2).

2103 [TUNG ST STROM

Maximalt utmatad strém till motorn med momentforstérkning. Se ocksa parameter 2101 START FUNKTION.
2104 |DC BROMSN TID

Tid for likstromsmatning efter det att modulationen upphért. Om 2102 STOP FUNKTION &r 1 (UTRULLNING)
anvander ACS 160 DC-bromsning. Om 2102 STOP FUNKTION &r 2 (RAMP) anvander ACS 160 DC-fasthallning
efter rampen

2105 VAL FORMAGN

Vardena 1 - 5 véljer kélla fér formagnetiseringskommandot medan vardet 6 betyder start med
likstromsfasthallining.

0 = EJ VALD

Férmagnetisering anvands ej.

1..5=DI1...DI5

Férmagnetiseringskommandot ges via vald digital ingang.

6 = KONST

Konstant férmagnetiseringstid efter det att startkommando getts under den tid som parameter 2106
FORMAGN TID anger.

2106 [FORMAGN TID

Maximal férmagnetiseringstid.
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Kod

Beskrivning

2107

START BLOCK
Startblockering. Startblockering innebar att ett startkommando ignoreras néar:
« fel aterstalls
« Driftférregling aktiveras medan startkommandot &r aktivt
* |agesandring utfors fran lokal till fiarransluten
* lageséndring utfors fran fjarransluten till lokal
* vid omkoppling fran exT1 till ExT2
* vid omkoppling fran exT2 till EXT1

0 = FRAN

Startblockering deaktiverad. Omriktaren kommer att starta efter att felet aterstallts, Driftforregling aktiverad
eller lage &ndrat medan ett startkommando véntar.

1=PA

Startblockering aktiverad. Omriktaren startar inte efter att felet aterstallts, Driftférregling aktiverad eller lage
andrat. For att starta om omriktaren maste startkommandot utféras pa nytt.
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Grupp 22: Accel/Retard

Tva accelerations- och retardationsramper kan anvédndas. Om bada ramperna anvénds kan 6nskad
ramp valjas under drift via en digital ingdng. Rampernas S-form kan justeras.

Kod (Beskrivning
2201 |VAL ACC/RET 1/2
Valjer digital ingang for val av ramppar.
0 = EJ VALD
Det forsta rampparet anvénds (ACCEL TID 1/RETARD TID 1).
1..5=DI1..DI5
Onskat ramppar véljs med angiven digital ingang (DI1...DI5).
Digital ingang deaktiverad = Ramppar 1 anvands (ACCEL TID1/RETARD TID1).
Digital ingang aktiverad = Ramppar 2 anvands (ACCEL TID2/RETARD TID2).
2202 |ACCEL TID 1
Ramp 1: accelerationstid fran noll till max frekvens (0 - MAX FREKVENS).
2203 |RETARD TID 1
Ramp 1: tid fran maximal frekvens till noll (MAX FREKV - 0).
2204 |ACCEL TID 2
Ramp 2: accelerationstid fran noll till max frekvens (0O - MAX FREKVENS).
2205 |RETARD TID 2
Ramp 2: tid fran maximal frekvens till noll (MAX FREKV - 0).
2206 |RAMP FORM

Val av kurvform fér acceleration/retardation, dar

0 = LINJAR

1 = SNABB S-KURVA
2 = MEDEL S-KURVA
3 = LANGS S-KURVA

Utfrekvens
A

MAX FREKVENS + — — — — —
Linjar

S-kurva |

» Tid

Ramptid

Figur 10  Definition av ramptiderna fér acceleration och retardation
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Grupp 25: Kritiska frekvenser

| vissa mekaniska system kan vissa utfrekvenser orsaka resonansproblem. Med denna
parametergrupp ar det mojligt att satta upp tva olika varvtalsomraden som ACS 160 sedan kommer
att hoppa Over.

Kod

Beskrivning

2501

VAL AV KRIT FREKV
Aktivering av funktionen Kritiska frekvenser.

0 = FRAN
1=PA

2502

KRIT FREKV1 LAG
Kritisk frekvens 1 bérjan.

Obs! Om LAG > HOG kommer ingen dverhoppning att ske.

2503

KRIT FREKV1 HOG
Kritisk frekvens 1 slut.

2504

KRIT FREKV2 LAG
Kritisk frekvens 2 borjan.

2505

KRIT FREKV2 HOG
Kritisk frekvens 2 slut.

Obs! Om LAG > HOG kommer ingen dverhoppning att ske.

Exempel: Ett flaktsystem har svara vibrationer fran 18 Hz till 23 Hz och fran 46 Hz till 52 Hz. | detta
fall skall parametrarna stéllas in pa foljande satt:

KRIT FREKV1 LAG = 18 Hz och KRIT FREKV1 HOG = 23 Hz

KRIT FREKV2 LAG = 46 Hz och KRIT FREKV2 HOG = 52 Hz

52 {——————
46 | - - - — _ _

Lo
23 1 — — ro
P o
| |
o

! > frer (H
AL f1H f2L f2H rer (H2)

18 23 46 52

Figur 11 Exempel pa instélining av kritiska frekvenser for ett fléktsystem som vibrerar i
frekvensbanden 18 - 23 Hz och 46 - 52 Hz.
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Grupp 26: Motorstyrning

Kod (Beskrivning
2603 |IR-KOMPENSERING Tabell 3 Typiska IR-kompenseringsvérden.
IR-kompenseringsspéanning vid 0 Hz.
Obs! IR-kompenseringen bor hallas |400 V-enheter
sa lag som mgjligt for att forhindra |PN T KW 055 1075 11 15 oo
Gverhettning. Se Tabell 3. ’ ’ ’ ’ ’
|IR komp/V [33 [30 [27  [25 |e3
2604 (IR KOMP OMRADE
IR-kompenseringsomrade Anger den frekvens efter vilken IR-kompenseringen ar 0 V.
2605 [LAGT LJUD
Funktion for lagre motorljud
0 = FRAN
Standard (kopplingsfrekvens 4 kHz).
1="PA(1)
Lagt ljud (kopplingsfrekvens 8 kHz).
Obs! Nér lagt ljud har valts maste den maximala belastbarheten stdmplas ned. Se referensavsnitt N.
2606 |U/F FORHALLANDE
U/f-forhallandet under faltférsvagningspunkten.
1 = LINJAR
2 = KVADRATISK
Linjar &r den rekommenderade instéllningen for tillampningar som kréaver konstant moment. (Kvadratisk ger
lagre motorljud i stérre delen av frekvensomradet.)
2607 |[EFTERSLAPN KOMP
Kortslutna asynkronmotorer sjunker i varvtal under belastning. Denna efterslapning kan kompenseras for
genom hogre utfrekvens i takt med att viidmomentet 6kar. Storleken p& den kompenseringen bestams med
denna parameter: 100 % betyder full efterslapningskompensering; 0 % ingen efterslapningskompensering.

U (%)
A

r IR-kompensering
UN ______

Omrade fér IR-kompensering

/lng|en kompensering

f » f(Hz)
Falt-
férsvagnings-
punkt

Figur 12 IR-kompenseringens funktionssétt.
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Grupp 30: Felfunktioner

ACS 160 kan stéllas in for att reagera pa 6nskat satt i vissa onormala externa tillstand: t.ex. fel pa
analog ingang, extern felsignal och vid avbrott i kommunikationen med mandéverpanelen.

| dessa fall kan drivsystemet antingen fortsatta med aktuell utfrekvens eller 6verga till en annan,
forinstalld, utfrekvens samtidigt som omriktaren genererar en larmindikering, ignorera feltillstandet
eller I6sa ut och stanna.

Parametrarna f6r skydd mot motoréverhettning, 3004 - 3008 ger méjlighet att justera motorns
belastningskurva. Till exempel kan det vara nddvéndigt att begransa lasten nara nollvarvtal om
motorn inte ar forsedd med en separat driven kylflakt.

Fastlasningsskydd (parametrar 3009 - 3012) innefattar parametrar for fastlasningsfrekvens,
fastlasningstid och strom.

Kod [Beskrivning

3001 |AI<MIN FUNKTION
Drift om Al-signalen sjunker under felnivan 3022 Al1 FEL NIVA eller 3023 AI2 FEL NIVA.

0 = EJ VALD
Ingen funktion.

1=FEL
En felindikering visas och ACS 160 stannar genom utrullning.

2 = KONST VA7
En varning visas och varvtalet stélls enligt parameter 1208 KONST VA7.

3 = SENASTE VA
En varning visas och varvtalet stélls in pa det varvtal som ACS 160 senast kérdes pa. Detta varde beréknas
fran medelvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

Varning: Vid val av KONST VA 7 eller SENASTE VA, se da till att driften kan fortsatta utan risk, &ven om en
analog insignal faller bort.

3002 |PANEL FEL
Funktion i hédndelse av att kontakten med mandverpanelen faller bort.

1 =FEL
En felindikering visas och ACS 160 stannar genom utrullning.

2 = KONST VA7
En varning genereras och utfrekvensen stélls in enligt parameter 1208 KONST VA7.

3 = SENASTE VA

En varning visas och varvtalet stélls in pa det varvtal som ACS 160 senast kdrdes pa. En varning genereras
och utfrekvensen satts till det senast gallande, dvs medelvardet av varvtalen under de senaste 10
sekunderna.

Varning: Vid val av KONST VA 7 eller SENASTE VA, se da till att driften kan fortsatta utan risk, &ven om en
analog insignal faller bort.

3003 |EXTERNT FEL
Val av ingang for extern felindikering.

0 = EJ VALD
Funktionen skall ej anvandas.

1..5=DI1...DI5

Detta val bestammer vilken digital ingang som skall anvandas for den externa felindikeringen. Vid fel skall
den digitala ingdngen deaktiveras varvid ACS 160 stoppas, motorn stanna genom utrullning samt en
felindikering genereras.
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Kod

Beskrivning

3004

MOTOR OVERLAST
Motorns 6verhettningsskydd. Denna parameter definierar funktionen fér motorns éverhettningsskydd.

0 = EJ VALD

1=FEL
En varning genereras vid varningsnivan (97,5 % av nominellt vérde). Visar ett felmeddelande nar motorn
nar 100 %-nivan. ACS 160 stannar genom utrullning.

2 = VARNING
En varning visas nar motortemperaturen nar varningsnivan (95 % av nominellt varde).

3005

MOTOR TERM TID

Tid for 63 % temperaturdkning Det ar den tid det tar for temperaturen att uppné 63% av det slutliga vardet.
Figur 13 illustrerar detta férlopp.

Om termiskt skydd enligt UL-kraven for NEMA-klassade motorer dnskas, anvand da tumregeln MOTOR TERM
TID = 35 * t6 (t6 i sekunder = den tid under vilken motorn sékert kan vara i drift med en sex ganger hogre
strdm an den som tillverkaren uppgivit som nominell). Den termiska tiden for en utlésningskurva i Klass 10
ar 350 s, for Klass 20 700 s och for Klass 30 1050 s.

Motorlast
A

Temp. 6kn. » t

100%1 ——— = - >
63%} - — — —

MotorErm tid

Figur 13  Motor Term Tid.

3006

MOTOR BEL KURVA

Max motorstrdm. MOTOR BEL KURVA representerar hogsta tillatna arbetsbelastning pa motorn. Vid 100% &ar
denna stromgréans lika med startparametern 9906 MOTOR NOM STROM. Belastningskurvans niva bor justeras
lom omgivningstemperaturen avviker frdn den nominella.

Utstrom (%) relativt
9906 MOTOR NOM STROM

A

150 +

3006 MOTOR BEL KURVA100 + — — — — —

|
3007 NOLLVARVBEL 50 /

3008 BRYTPUNKT

» Frekvens

Figur 14  Motor Bel Kurva .

3007

NOLLVARV BEL
Denna parameter definierar den maximalt tillatna strommen vid nollvarv relativt 9906 MOTOR NOM STROM. Se
Figur 14.

ACS 160 Anvéndarhandbok 77



Kod [Beskrivning
3008 |BRYTPUNKT
Brytpunkt f6r motorns belastningskurva. Se exemplet pa en motorbelastningskurva i Figur 14. Se Figur 16.
3009 [FASTLASNING
Definierar fastlasningsskyddets funktion. Skyddet aktiveras om/nér utstrémmen blir for hog i forhallande till
utfrekvensen. Se Figur 15.
0 = EJ VALD
Fastlasningsskydd anvands ej.
1 =FEL
Nér skyddet trader i funktion stoppas ACS 160 genom utrullning. Felindikering ges.
2 = VARNING
Varningsindikering ges. En varning genereras, som forsvinner efter halva den tid som stélls in pa parameter
3012 FASTLASN TID.
lut
! / / //
Fastlasn.
3010 FASTLASN STRON
|
|
|
|
> Frekvens-
3011 FASTLASN FREKV
Figur 15  Funktionsprincipen fér motorns fastlasningsskydd.
3010 |[FASTLASN STROM
Stromgréns for fastidsningsskyddet. Se Figur 15.
3011 |[FASTLASN FREKV
Instalining av frekvensvérde for fastlasningsskyddet.
Se Figur 15.
3012 |[FASTLASN TID
Tid i sekunder innan fastlasningsskyddet aktiveras.
3013 |LAG LAST
Om motorlasten sjunker kan det vara ett tecken pa fel i processen. Skyddet aktiveras om:
* Motorns vridmoment sjunker under den belastningskurva som valts med parameter 3015 LAG LAST
KURVA.
¢ Detta tillstdnd har varat langre an den tid som stéllts in med parametern 3014 LAG LAST TID.
» Utfrekvensen ar hégre &n 10% av motorns méarkfrekvens och hégre én 5 Hz.
0 = EJ VALD
Laglastskyddet avstangt.
1=FEL
Nér skyddet trader i funktion stoppas ACS 160 genom utrullning. Felindikering ges.
2 = VARNING
Nar skyddet trader i funktion avges en varningsindikering.
3014 |LAG LAST TID
Tidsgransen for laglastskyddet.
3015 |LAG LAST KURVA

Denna parameter gor det mojligt att vélja mellan fem kurvor som Figur 17 visar. Om lasten sjunker under
den valda kurvan och forblir dar under langre tid &n vad parameter 3014 anger kommer laglastskyddet att
trada i funktion. Kurvorna 1...3 nar sina maxima vid motorns méarkfrekvens enligt parameter 9907 MOTOR

NOM FREKYV.
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Kod

Beskrivning

3022

Al1 FEL NIVA
Felniva fér analog ingang 1 6vervakning.
Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

3023

AI2 FEL NIVA
Felniva for analog ingéng 2 évervakning.
Se parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

3024

MOT TERM LAGE

2 = ANVANDARE
| detta Iage kan anvéndaren definiera hur termoskyddet fungerar genom att stélla in parametrarna 3005
MOTOR TERM TID, 3006 MOTOR BEL KURVA, 3007 NOLLVARV BEL och 3008 BRYTPUNKT.

3 = TERMISTOR

Motorns termoskydd aktiveras med en I/O-signal baserad pa motortermistorn. | detta lage maste en
motortermistor eller brytande kontakt for ett termistorrela vara anslutet till plint X4. Se referensavsnitt O. Nar
Overtemperatur detekteras stoppas frekvensomriktaren om parameter 3004 MOTOR OVERLAST ar satt till 1
(FEL).

lo/In Utisningstid
35
3,0 60s
25 74 90s
20 74 180

1,5 300s
600s
1,0 f oo

0,5

0 > fo/fgri
0 02 04 06 08 10 12

lo = utstrém

Iy = motorns markstrém

fo = utfrekvens

ferk = brytpunkisfrekvens (parameter 3008 BRYTPUNKT)

Figur 16 ~ Overhettningsskyddets utldsningstider ndr parametrarna 3005 MOTOR TERM TID, 3006
MOTOR BEL KURVA och 3007 NOLLVARV BEL har grundvérden.
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Figur 17 Kurvor fér laglastskydd. Tyy motorns médrkmoment, f\ motorns mérkfrekvens.
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Grupp 31: Automatisk aterstallning

Overstréms-, 6verspannings-, underspéannings- och signalbortfallsfel kan aterstallas automatiskt.
Antalet tillatna automatiska aterstéllningar per tidsenhet ar installbart.

Varning! Om parameter 3107 AR AI<MIN &r aktiverad kan drivsystemet starta t.o.m. efter langa
stillestdnd nar den analoga insignalen aterstalls. Se darfor till att denna funktion inte kan skada
manniskor eller maskiner.

Kod (Beskrivning

3101 |ANTAL FORSOK

Definierar max antal automatiska aterstallningar per tidsenhet. Tidsenheten definieras med parameter 3102
FORSOKSTID. Efter uppnatt antal kommer ACS 160 att forhindra ytterligare aterstéliningar och star stilla tills
en godkénd aterstéllning gors frAn mandverpanelen eller fran en plats vald med parameter 1604 VAL
FELATERST.

3102 [FORSOKSTID

Den tid under vilket ett begrénsat antal automatiska aterstéllningar tillats. Det tillatna antalet aterstéaliningar
under denna tidsperiod anges med parameter 3101 ANTAL FORSOK.

3103 [FORDROJNING

Denna parameter definierar hur lange ACS 160 skall vanta efter det att ett fel intraffat tills det aterstalls
automatiskt. Om vardet sétts till noll kommer ACS 160 att aterstélla omedelbart.

3104 |OVERSTROM

0 =FRAN
1=TILL

Om parametern satts till 1 kommer felindikeringen (6verstréom i motorn) att aterstéllas automatiskt efter den
fordréjning som stallts in pa parameter 3103 fordrojning varvid ACS 160 aterupptar normal drift.

3105 |OVERSPANNING

0 =FRAN
1=TILL

Om parametern sétts till 1 kommer felindikeringen (6verspanning i mellanledet) att aterstéllas automatiskt
efter den fordrojning som stéllts in pa parameter 3103, varvid ACS 160 aterupptar normal drift.

3106 |UNDERSPANNING

0 =FRAN
1=TILL

Om "1" valjs kommer felindikeringen (underspéanning i mellanledet) att aterstallas automatiskt efter
fordrojning enligt parameter 3103 FORDROUNING varvid ACS 160 aterupptar normal drift.

3107 |AR AI<MIN

0 =FRAN
1=TILL

Om parametern sétts till 1 kommer felindikeringen (analog insignal under miniminivan) att aterstéllas
automatiskt efter den fordréjning som stéllts in pa parameter 3103 FORDROJINING.

Forsodkstid
"
X XX | » Tid

x = Automatisk aterstéllning Nu

Figur 18  Funktionsprincipen for den automatiska &aterstéllningen. Om i exemplet ett fel uppstar vid
tidpunkten "Nu" kommer det att aterstéllas automatiskt om parameter 3101 ANTAL FORSOK dr instélld
pa 4 eller hégre.
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Grupp 32: Overvakning

Parametrarna i denna grupp anvands tillsammans med parametrarna for relautgangar, 1401
RELAUTGANG 1 och 1402 RELAUTGANG 2. Vilka tva parametrar som helst i gruppen Driftvarden (Grupp
1) kan dvervakas. Relderna kan stallas in for att aktiveras nar de 6vervakade parametervardena
antingen stiger fr hogt eller sjunker for lagt.

Kod

Beskrivning

3201

OVERV 1 PARAM
Numret pa den forsta parametern i gruppen Driftvarden (Grupp 01) som skall 6vervakas.

3202

OVERV 1 GR LAG
Lag grans for den forsta dvervakade parametern. Vilken denna ar bestdms med parameter (3201).

3203

OVERV 1 GR HOG
Hog gréns for den forsta dvervakade parametern. Vilken denna &r bestdms med parameter (3201).

3204

OVERV 2 PARAM
Numret pa den andra parametern i gruppen Driftvarden (Grupp 01) som skall 6vervakas.

3205

OVERV 2 GR LAG
Lag grans for den andra 6vervakade parametern. Vilken denna ar bestdms med parameter (3204).

3206

OVERV 2 GR HOG
Hog gréans for den andra évervakade parametern. Vilken denna ar bestdms med parameter (3204).
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A
Varde for 6vervakad parameter
hég (3203)
lag (3202) |
' >
|
|
|
| A
Aktiverad = 1 |_ ‘_‘
Deaktiverad = 0 i I >
| | |
4 | I | I \
\
| } | } o
| ‘ | ‘ | |
| | | | B
Aktiverad = 1 —I ‘—I ‘—I |——
Deaktiverad = 0 >

A = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) vardet &r
OVERV1 HOG elleBVERV2 HOG

B = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) vardet ar
OVERV1 LAG eller OVERV2 LAG

Obs! Fallet LAG < HOG representerar en normal hysteres.

Fall A: For 6vervakning nar/om den 6vervakade signalen dverskrider ett
givet gréansvarde.

Fall B: Avsett for 6vervakning nar/om évervakad signal underskrider ett
givet gréansvarde.

Figur 19  Driftdatadvervakning med reldutgangar nar LAG < HOG.
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Varde for évervakad parameter

LAG (3202)
HOG (3203)

e
— — + L

Aktiverad=1

Deaktiverad=0 |—| | |

4 ‘ ‘
Aktiverad=1
Deaktiverad=0 —‘
A = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) Vardet ar OVERV1
HOG eller OVERV2 HOG.
B = Parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) Véardet ar OVERV1
LAG eller OVERV2 LAG.

[
=
m
0
1
=

Obs! Fallet LAG>HOG representerar en speciell hysteres med tva separata
Gvervakningsgrénsvarden. Beroende p& om den évervakade signalen géatt
under vardet HOG (3203) eller under vardet LAG (3202) bestams vilket
gransvarde som anvénds. Initialt anvénds HOG, tills signalen gar dver
vardet LAG. Darefter anvands LAG, tills signalen ater sjunker under HOG.

A = Relat initialt deaktiverat.
B = Relét initialt aktiverat.

Figur 20  Driftdataévervakning med reldutgdngar nér LAG>HOG.
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Grupp 33: Information

Kod

Beskrivning

3301

PROGR VERSION
Programvarans versionsbeteckning.

3302

TEST DATUM

Testdatum for aktuell ACS 160 (aa.wv).
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Grupp 34: Processvariabler

Denna grupp kan anvandas for att definiera kundanpassade processvariabler. Vardena pa dessa
processvariabler kan visas som parametrarna 0134 PROCESS VAR 1 och 0135 PROCESS VAR 2
Véardena beradknas genom att specificerade parametrar ur driftvardegruppen (Grupp 1) multipliceras
eller divideras med angivna koefficienter. Mattenhet och antalet decimala siffror &r konfigurerbara.

Se nedanstaende exempel.

Kod |(Beskrivning

3402 |P VAR 1 VAL
Val av processvariabel 1. Nummer pa godtyckliga parametrar i grupp 1 DRIFTVARDEN (exklusive
parametrarna 0134 PROCESS VAR 1 och 0135 PROCESS VAR 2).

3403 |P VAR 1 MUL
Multiplikationsfaktor for processvariabel 1.

3404 |P VAR 1 DIV
Divisionsfaktor for processvariabel 1.

3405 |P VAR 1 SKALN
Decimalpunktens plats fér processvariabel 1, vid

visning. Se Figur 21. virde Visning
0 125
1 12,5
2 1,25
3 0,125

Figur 21 Decimalpunktens plats vid olika
instéliningar ndr berdknat varde &r 125.

3407 |P VAR 2 VAL
Val av processvariabel 2. Nummer pa godtyckliga parametrar i grupp 1 DRIFTVARDEN (exklusive
parametrarna 0134 PROCESS VAR 1 och 0135 PROCESS VAR 2).

3408 |P VAR 2 MUL
Multiplikationsfaktor fér processvariabel 2.

3409 |P VAR 2 DIV
Divisionsfaktor for processvariabel 2.

3410 |P VAR 2 SKALN
Decimalpunktens plats fér processvariabel 2, vid visning.

Exempel. Antag att en tvapolig motor &r direkt ansluten till en vals med diametern 0,1 m och att
banhastigheten skall visas i m/s. Eftersom 1 Hz ut motsvarar 1 varv/s, vilket motsvarar Pl * 0,1 m/s
linjehastighet, eller ca. 0,314 m/s, géller féljande:

utfrekvens * 314

linjehastighet m/s
1000

Da behdvs foljande instéllningar:

3402 P VAR 1 VAL = 0103 (UTFREKVENS)
3403 P VAR 1 MUL = 314

3404 P VAR 1 DIV = 1000

3405 P VAR 1 SKALN = 1

Kontrollera var decimalpunkten ligger pa variabeln vald med parameter 3402 P VAR 1 VAL.

| detta fall visas den valda variabeln 0103 UTFREKVENS med 0,1 Hz uppldsning. Darfér maste 3405 =
1 véljas. Se Figur 21.
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Grupp 40: PID-reglering

PID-regleringsmakrot i ACS 160 gor det mdjligt att jamféra ett bérvarde och ett &rvéarde samt att
automatiskt reglera motorns utfrekvens sa att ar- och bérvardena blir lika.

Det finns tva parameteruppsattningar for makrot (uppséattning 1: grupp 40, uppséttning 2: grupp 41).
Normalt anvénds bara uppséttning 1. Uppséttning 2 kan tas i bruk med parameter 4016 PID PARAM
SET. Val mellan uppséttningarna gors t.ex. genom en digital ingang.

Makrot har en vilofunktion som kan stdnga av PID-regulatorn nar dess utsignal sjunker under ett
forinstéllt gransvarde. Regleringen aterupptas nar processens arvarde sjunker under forinstallt
gransvarde. Alternativt kan vilofunktionen slas pa / stdngas av med en digital insignal.

Figur 31, Bilaga A visar hur de interna signalerna &r anslutna nér PID-regleringsmakrot anvands.

Kod |Beskrivning
4001 |PID FORST
PID-regulatorns forstérkning. Instéliningsomréadet ar 0.1... 100.
1 betyder att 10 % forandring i felvardet far PID-regulatorns utsignal att &ndras med 10 %.
4002 (PID INTEGR TID
PID-regulatorns integrationstidskonstant, definierad som den tid det tar fér utgdngen att na sitt maximala
varde vid ett konstant avvikelsevarde och férstarkningsfaktorn 1. Integreringstiden 1 s betyder att 100 %
forandring uppnas pa 1 s.
Forst. I
|
] I
Fﬁrst.{ |
; >t
~
Integrationstid PID
4003 |PID DERIV TID

PID-regulatorns deriveringstidskonstant. Om regleravvikelsen éndrar sig linjart lagger D-delen till ett
konstant véarde till regulatorns utgang. Derivatan filtreras med ett enpoligt filter, vars tidskonstant definieras
med parameter 4004 PID DERIV FILTER.

Regleravvikelse
100% - ——-———-———

Forst.

| S S—
Deriveringstid PID
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Kod

Beskrivning

4004

PID DERIV FILTER
Tidskonstant for filtret i D-delen. Genom att 6ka filtertiden blir det méjligt att minska D-delens kénslighet och
filtrera bort stérningar.

4005

REGL AVVIK INV

Invertering av regleravvikelsen. Normalt ger en minskning av det aterkopplade arvardet upphov till en
o0kning av motorvarvtalet, Om en minskning av varvtalet 6nskas istéllet kan man satta REGL AVVIK INV till 1
(JA).

0 = NEJ
1=0A

4006

VAL ARVARDE
Val av aterkopplat &rvarde. Denna aterkopplade signal kan vara en kombination av tva arvarden ArRv1 och
ARV2. Kéllan till &rvarde 1 definieras med parameter 4007 och till &rvarde 2 med parameter 4008.

1= ARV1
Arvarde 1 anvénds som aterkopplad signal.

2 = ARV1-ARV2

Skillnaden mellan &rvardena 1 och 2 anvénds som aterkopplad signal.
3 = ARV1+ARV2

Summan av arvardena 1 och 2.

4 = ARV1*ARV2

Produkten av &rvardena 1 och 2.

5 = ARV1/ARV2
Kvoten mellan &rvardena 1 och 2.

6 = MIN (A1, A2)
Det minsta av &rvardena 1 och 2.

7 = MAX (A1, A2)

Det stérsta av arvardena 1 och 2.

8 = kvr(41-42)

Kvadratroten ur skillnaden mellan &rvardena 1 och 2.

9 = kvra1 + kvra2
Summan av kvadratrétterna ur &rvardena 1 och 2.

4007

ARV1 INGANG
Kalla for arvarde 1 (ARv1).

1=Al1
Analog ingang 1 anvands som arvérde 1.

2=Al2
Analog ingdng 2 anvénds som &rvarde 1.

4008

ARV2 INGANG
Kalla for arvarde 2 (ARv2).

1=Al1
Analog ingang 1 anvands som arvérde 2.
2=Al2

Analog ingdng 2 anvénds som &rvarde 2.
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Kod (Beskrivning

4009 |ARV1 MINIMUM
Minimivéarde for &rvarde 1 (ARv1). Se Figur 22 samt parametrarna i grupp 13 angaende instéalining av max-
och minvérdena for analoga insignaler.

4010 |ARV1 MAXIMUM
Maxvérde for arvarde 1 (ARv1). Se Figur 22 samt parametrarna i grupp 13 angaende instéllning av max-
och minvérdena for analoga insignaler.

4011 |ARV2 MINIMUM
Minimivéarde for arvérde 2 (ARv2). Se parameter 4009.

4012 [ARV2 MAXIMUM

Maxvérde for arvarde 2 (ARv2). Se parameter 4010.

ARV1 (%)
A

ARV1 MAXIMUM

ARV1 MINIMUM |

ARV1 (%)

ARV1 MINIMUM 1

ARV1 MAXIMUM

» Analog insignal

Al min

: » Analog insignal
Al max

Figur 22 Skalning av drvérde. Arbetsomrédet fér den analoga insignalen bestdms med
parametrarna 1301 och 1302 eller 1304 och 1305, beroende pa aktuell analog ingang.
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Kod

Beskrivning

4013 |PID STOPP FORDR
Fordréjning av PID-regulatorns vilofunktion (se Figur 23). Om utfrekvensen fran ACS 160 befinner sig under
den niva som stallts in via parameter 4014 PID STOPP NIVA under langre tid &n PID STOPP FORDR stoppas
ACS 160.
Larm 28 visas nér PID-regulatorn ar "i vila".
4014 |PID STOPP NIVA
Niva for aktivering av PID-regulatorns vilofunktion (se Figur 23). Om/nar utfrekvensen fran ACS 160 sjunker
under denna installda niva startas stoppférdréjningsrédknaren. Nar utfrekvensen fran ACS 160 ater stiger
Over ndmnda gréns nollstélls stoppférdréjningsrédknaren.
4015 |[ATERSTARTNIVA
Niva for deaktivering av stoppfunktion. Denna parameter stéller in ett verkligt processgransvarde for
stoppfunktionen (se Figur 23). Grénsvardet flyter med processreferensen.
Ej inverterat felvarde
Gallande stoppniva bestams enligt foljande formel:
Grans = parameter 1107 +
parameter 4015 * (borvarde - parameter 1107) /
(parameter 1108 - parameter 1107)
Naér det verkliga vardet ar lagre &n eller samma som detta varde deaktiveras stoppfunktionen. Se Figur 24
och Figur 26.
Inverterat felvéarde
Gallande stoppniva bestams enligt féljande formel:
Grans = parameter 1108 +
parameter 4015 * (parameter 1108 - borvarde) /
(parameter 1108 - parameter 1107)
Nér det verkliga vardet ar hogre &n eller samma som detta vérde deaktiveras stoppfunktionen. Se Figur 25
och Figur 27.
4016 |PID PARAM SET
Val av parameteruppsattning fér PID-reglering. Nar uppséattning 1 valjs anvands parametrarna 4001-4012
och 4019-4020. Né&r uppséttning 2 véljs anvénds parametrarna 4101-4112 och 4119-4120.
1..5=DI1...DI5
Parameteruppséttning véljs via en digital insignal (DI1...DI5). Uppsattning 1 anvénds nér insignalen &r
inaktiv, uppséttning 2 nar den ar aktiv.
6 =SET 1
Parameteruppséttning 1 &r aktiv.
7 = SET 2
Parameteruppséttning 2 ar aktiv.
4017 |ATERSTART FORDR
Fordrojer vilofunktionens avstangning. Se parameter 4015 ATERSTART NIVA och Figur 23.
4018 |STOPP VAL
Styr PID-regulatorns vilofunktion.
0 = INTERNT

Na&r INTERNT &r valt styrs vilolaget av utfrekvensen, bérvardet och arvéardet till/fran processen. Se
parametrarna 4015 ATERSTART NIVA och 4014 PID STOPP NIVA.

1..5=DI1...DI5
Vilolage slas pa / stangs av med en digital insignal.
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Kod

Beskrivning

4019

BORV VAL
Val av bérvarde. Parametern definierar var PID-regulatorn skall hdmta bérvardet.

Obs! Nar PID-regulatorn forbikopplas (parameter 8121 REG FORBIKOPPL) har den har parametern ingen
betydelse.

1 = INTERNT
Ett konstant bérvarde satts med parameter 4020 INTERNT BORV.
2 = EXTERNT

Borvarde hamtas in fran den av parameter 1106 (VAL EXT REF2) definierade kallan. ACS 160 maste vara i
lage fijarrstyrning (REM visas i mandverpanelens teckenfénster).”

* Processreferensen till PID-regulator kan dven ges via mandéverpanelen i lokalt driftldge (LOC ar visas pa

mandverpanelens display) om panelreferensen ges som en procentsats, dvs vardet hos parameter 1101
REF FRAN PANEL = 2 (REF2 (%)).

4020

INTERNT BORV
Med parametern sétts ett konstant bérvarde (%) for PID-regulatorn. PID-regulatorn féljer denna referens
om parameter 4019 BORV VAL satts till 1 (INTERN).

PID insignal (arvérde) ATERSTART FORDR

parameter 4017

Aterstart niva L

» Tid

PID utsignal (frekvens)

d  ty=PID STOPP FORDR, parameter 4013

PID STOPP NIVA
parameter 4014

» Tid

STOPP START

Figur 23  Vilofunktionens arbetssatt.
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EJ INVERTERAT FELVARDE

4015
ATERSTART NIVA

1108 EXT REF2 MAX

100 % BORVARDE
%% 4 - + — — GALLANDE STOPPNIVA
0% 1107 EXT REF2 MIN

Figur 24 Exempel pa hur den géllande stoppnivan flyter med bérvérdet. Har &r parameter 4015
STARTNIVA lika med 75 %, PID-reglering, ingen invertering.

INVERTERAT FELVARDE

4015
ATERSTART NIVA

0% 1108 EXT REF2 MAX
60% — — — — — — — — GALLANDE STOPPNIVA
100 % BORVARDE

1107 EXT REF 2 MIN

.

Figur 25 Exempel pa hur géllande stoppniva flyter med bérvérdet. Har ar parameter 4015
STOPPNIVA 60 %, PID-reglering, inverterat vérde.
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VALD AKTI-
VERINGSNIVA

ARVARDE

VILOYAGE DEAKT.

TID UTGANGE

TID

Figur 26  Aktivering vid viss nivd med icke-inverterat felvdrde.

VALD AKTI-
VERINGSNIVA

VILOLAGE DEAKT.

ARVARDE

Figur 27  Aktivering vid viss nivd med inverterat felvédrde.
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Grupp 41: PID-reglering (2)

Detta &r parameteruppséttning 2 for tilldmpningsmakrot PID-reglering. Parametrarna 4101 - 4112,
4119 - 4120 fungerar i analogi med parametrarna 4001 - 4012, 4019 - 4020 i uppséttning 1.

Uppséttning 2 kan véljas med parameter 4016 PID PARAM SET
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Grupp 51: Extern kommunikationsmodul

Parametrarna i denna grupp behdver endast stéllas in om drivsystemet skall kommunicera via nagon

av nedanstéende faltbussar. For ytterligare information om dessa parametrar och lampliga
parametervarden hanvisas till dokumentationen om den aktuella tillvalsfunktionen For

standardkommunikation med Modbus, se parametergrupp 52.

Kommunikationsbortfall mellan drivsystem och faltbussens kommunikationsmodul kan detekteras
med hjélp av parametrarna 5204 KOMM FEL TID och 5205 KOMM FEL FUNK.

Kod (Beskrivning
5101 |FALTBUSSPAR 1
Parameter 1 for DDCS kommunikationsmodul. Parametern anger typen av ansluten DDCS-modul.
Tabell 4 Lista pa modultyper.
Vérde Typ av modul
0 Ingen modul installerad.
1 Profibus (CFB-PDP)
2 Modbus *
3 Interbus-S (CFB-IBS)
4 CS31 bus *
5 CANopen (CFB-CAN)
6 DeviceNet (CFB-DEV)
7 LONWORKS (CFB-LON)
8 Modbus+ *
9 Andra *
* Reserverad
5102 - |[FALTBUSSPAR 2 - FALTBUSSPAR 15
5115 |For ytterligare information om dessa parametrar och lampliga parametervarden hanvisas fill

dokumentationen om den aktuella tillvalsfunktionen
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Grupp 52: Standard Modbus

ACS 160 har en anslutning for seriell kommunikation som kan anvéndas till mandverpanel, till
Modbus-kommunikation eller till anpassningsmoduler fér andra faltbussar. Parametrarna 5201 - 5203
anvénds till vanlig Modbuskommunikation for att stélla in stationsnummer, kommunikationshastighet
och paritet. En anpassningsmodul behdvs for att ansluta ACS 160 till féltbussar av typ RS232 eller
RS485 (typbeteckning: CFB-RS).

ACS 160 kan ocksa anslutas till andra faltbussystem, exempelvis Profibus. Da behévs en
anpassningsmodul som konverterar detta externa féltbussprotokoll till Modbus-standarden. Dessa
moduler konfigureras med parametrarna i grupp 51.

Obs! Andringar av parametrarna 5201 - 5203 trader i kraft vid nésta start. Andring av
stationsnummer, kommunikationshastighet eller paritet kan orsaka att kommunikationen med
mandverpanelen eller féltbussadaptern inte fungerar, om dessa ansluts efter att drivsystemet
spanningssatts. Enkelt och sékert I6ses problemet genom att man stanger av drivsystemet,
kontrollerar anslutningarna till manéverpanel och faltbussmodul, och déarefter slar pa systemet igen.

Kod |(Beskrivning

5201 |STATION NUMMER
Definierar slavnumret fér ACS 160 i Modbus-natverket.

Omrade: 1 - 247

5202 |KOMM HAST
Definierar kommunikationshastigheten hos ACS 160 i bitar per sekund (bits/s).

3 =300 bits/s 48 = 4800 bits/s
6 = 600 bits/s 96 = 9600 bits/s
12 = 1200 bits/s 192 = 19200 bits/s

24 = 2400 bits/s

5203 |PARITET
Definierar den paritetskontrollfunktion som géller i Modbus-natet. Parametern definierar ocksa antalet
stoppbitar. | Modbus-protokollet &r antalet stoppbitar 2 utan paritet eller 1 med jamn eller udda paritet.

0 = INGEN
1 =JAMN
2 = UDDA

5204 |KOMM FEL TID
Kommunikation - timeoutférdrdjning.

Nar kommunikationsléanken forloras efter den tid som stéllts in med kOMM FEL TID aktiveras
kommunikationsfelfunktionen. Parameter 5205 KOMM FEL FUNK.
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Kod

Beskrivning

5205

KOMM FEL FUNK
Kommunikationsfel funktion.

0 = EJ VALD
Ingen funktion.

1=FEL
En felindikering visas och ACS 160 stannar genom utrullning.

2 = KONST VA7
En varning visas och varvtalet stalls enligt parameter 1208 KONST VA7.

3 = SENASTE VA
En varning visas och varvtalet stélls in pa det varvtal som ACS 160 senast kdrdes pa. Detta varde berdknas
fran medelvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

Varning: Om du valt KONST VA 7 eller SENASTE VA, kontrollera noggrant att det &r sékert att fortsatta driften
om kommunikationen skulle férloras.

5206

EJ GODK MEDD
Felréknaren raknas upp varje gang ACS 160 upptécker nagot slags kommunikationsfel. Under normal
kommunikation férandras raknarvardet knappast alls.

5207

GODK MEDD
Denna raknare rédknas upp varje gang ACS 160 tar emot ett godként meddelande via Modbus. Under
normal kommunikation 6kar detta réknarvérde kontinuerligt.

5208

BUFFERT FEL
Maxlangden fér meddelanden til ACS 160 &r 32 bytes. Om meddelanden &ver 32 bytes tas emot raknas
denna felréknare upp for varje mottaget tecken som det inte finns plats for i mottagningsbufferten.

5209

FLANK FEL

Denna raknare réaknas upp varje gang som ett tecken med nagot slags fasforskjutningsfel tas emot.
* Méjliga orsaker: Den instéllda kommunikationshastigheten &r fel.
* De omgivande stérningsnivaerna kan vara fér hoga.

5210

PARITETSFEL

Denna raknare réknas upp varje gang ett tecken med partitetsfel tas emot.
» Mdjliga orsaker: Den installda paritetsfunktionen é&r fel.
* De omgivande stérningsnivaerna kan vara fér hoga.

5211

CRC FEL

Denna raknare réknas upp varje gang ett meddelande med CRC-fel tas emot.
* De omgivande storningsnivaerna kan vara fér héga.
¢ CRC-berékningarna &r felaktiga.

5212

OVERLAST
Denna diagnostiska raknare raknas upp varje gang ACS 160 tar emot ett tecken fran bussen medan den
fortfarande arbetar med foregaende meddelande.

* Det kan finnas tva stationer med samma stationsnummer.

* De omgivande storningsnivaerna kan vara fér héga.

5213

SER FEL MINNE1
Den senast sanda avvikelsekoden (exception code) enligt Modbus-protokollet.

5214

SER FEL MINNE2
Den nést senast sédnda avvikelsekoden (exception code) enligt Modbus-protokollet.

5215

SER FEL MINNE3
Den aldsta, sdnda, avvikelsekoden (exception code) enligt Modbus-protokollet.
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Grupp 54: Bromsning (Elektromekanisk bromsstyrning)

De méangsidiga bromsfunktionerna hos ACS 160 innefattar férmagan att styra elektromekanisk
bromsning. Elektromagnetisk bromsning kan regleras med de programmerbara reldutgangarna i
ACS 160. Bromsningen appliceras nar motorn &r i stopplége (relautgangen ar franslagen).

Elektromekanisk bromsning aktiveras genom att man forst satter parameter 1401 RELASTYRD UTGANG
1 (eller 1402 RELASTYRD UTGANG 2) till varde 32 (MEK BR REGL). Parametrarna 5401MBRMS OPP FORDR
och 5403 MBRMS FREK NIV anvénds for att justera den mekaniska bromsens funktion. Se Figur 28.

Obs! Lagg mérke till de markdata for relautgdngar som anges i referensavsnitt K. Vid behov: anvand
en extra kontaktor fér att mandvrera bromsspolen.

Kod

Beskrivning

5401

MBRMS OPP FORDR
Oppningsférdréjning for extern broms. Fordréjningen anger total tid fran startkommandot till den tidpunkt nar
bromsen ar mekaniskt 6ppen (lossad).

Obs! Vardet pa denna parameter skall vara nagot langre an den verkliga tid det tar for den externa bromsen
att lossa. Ett alltfor hogt varde kan medfora avstéangning pa grund av 6verstrom, eftersom motoraxeln inte
kan rotera pa grund av att bromsen ligger an.

5403

MBRMS FREK NIV
Den niva for utfrekvensen da den externa bromsen aktiveras. Denna frekvensniva skall vara tillrackligt 1ag
s& att motorvarvtalet minskas till néra noll under tillslagsférdrojningen for den externa bromsen.
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Figur 28  Styrning av den elektromekaniska bromsen.

Obs! Funktionsbeskrivningen galler fran version 1.0.0.F av ACS 160.
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Grupp 82: Lagesstyrning

ACS 160 har inbyggda funktioner fér Iagesstyrning som gor drivsystemet anvandbart i enkla
lagesstyrningstilldmpningar, ofta utan behov av extern PLC. Méjliga tillampningar &r exempelvis
langdmatnings- och lagesstyrningssystem som har tva absoluta positioner. Hemmalagesfunktioner
finns ocksa. Funktionerna kan kombineras med elektromekanisk och dynamisk bromsning.

Forvald funktion fér makrot Lagesstyrning beskrivs i avsnittet om tilldmpningsmakron.

Obs! Nar man har valt makrot Lagesstyrning genom att satta parameter 9902 TILLAMPNIN MAKRO =
14 (POSITIONERING), maste frekvensomriktaren stdngas av och startas pa nytt. Nar detta makro &r
valt &r analog utgdng AO1 inte i funktion.

* For att anvanda lagesstyrning behdver ACS 160 vara utrustad med inkrementell pulsgivare. Den
stélls in med parametrarna 8201 - 8204. Tabell 5 innehaller specifikationer fér givaren.

e Lé&gesstyrning véljs med parameter 8215 pos SATT. Vid lagesstyrning maste drivsystemet styras
fran den externa mandverplatsen EXT2 (fran version 1.0.0.F).

* Finjusteringsparametrarna 8218 RAMP FORST 1, 8220 HAST FORST 1 och 8229 AVST SKILLN
anvands for att fininstélla forflyttningen vid malpositionen.

* Med parameter 8216 HEMMALAGE bestdms hur systemet hittar utgangslage/ hemmalége nar
matningsspénningen kopplas in. | de enklaste systemen behdvs inte detta.

e Det finns tva uppséttningar positionsreferenser, bada med malposition och egna varvtalsprofiler.
Instéllningarna fér val av positionsreferenser gérs med parameter 8206 POS TAB VAL.

e Tva parameterbestdmningar behdvs for att ange en malposition: Den mest signifikanta delen av
positionen anger hur manga helvarv motoraxeln skall géra under forflyttningen. Resten anges
som multiplar av 1/65536 av ett helvarv.

Exempel

Malposition 1 finns pa det avstdnd som representeras av att motoraxeln gér 52 helvarv plus ett
kvarts varv. Denna malposition skrivs in som:

Parameter 8207 MAL 1 LAG = 1/4 * 65536 = 16384
Parameter 8208 MAL 1 HOG = 52

Obs! Eftersom paneldisplayen bara har fyra sifferpositioner maste det visade vardet multipliceras
med 10 om parametervardet dverstiger 9999.

Tabell 5 Specifikationer for pulsgivaren

Matningsspanning 24 V fran plintarna X1:9 (+24 V) och X1:8 (GND)

Max. strémférbrukning 100 mA

Pulsgivarutgangar Ansluten till plintarna X1:14 (DI4) och X1:15 (DI5).
Signalledningar med motsatt fas anvénds inte.

Max. kabellangd fér pulsgivaren 3m

Max. pulsfrekvens 200kHz

For ytterligare information kontakta ndrmaste ABB-leverantor.
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Kod

Beskrivning

8201

PULSANTAL
Antal givarpulser per varv.

8202

PULSGIVARFEL
Bestammer vad ACS 160 skall géra vid givarfel.

0 = EJ VALD
Overvakningen av givarfel avstangd.

1=FEL
Drivsystemet stannar genom utrullning. Felindikering ges nar foljande omstandigheter rader:
* Drivsystemet ar i drift och utfrekvensen éverstiger 0 Hz.

e inga givarpulser har registrerats under den tid som definierats i parameter 8203 PULSGIVARFORDR.

8203

PULSGIVARFORDR
Fordréjningen innan pulsgivarfel indikeras. Se parameter 8202 PULSGIVARFEL.

8204

PULSG SKALN

Bestammer positionsréknarens rékningsriktning.
0 och positiva varden= RIKTNING 1.

Negativa varden = RIKTNING 2

Exempel:

Om motorn roterar framat och positionsraknaren varden gar i positiv riktning (se parametrarna 8227 ARPOS

LAG och 8228 ARPOS HOG) véljs RIKTNING 1. | annat fall maste RIKTNING 2 véljas.
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Kod

Beskrivning

8206

POS TAB VAL
Val av uppsattning positionsreferenser.

1 =REF SET 1
Uppséttning 1 anvands.

2 = REF SET 2

Uppséttning 2 anvénds.

3 = AI2

Valet av referensuppsattning styrs av analog ingang 2 (Al2):
* Al2 =0...5V (0...10 mA): Uppséttning 1 valjs.
* Al2 =5...10 V (10...20 mA): Uppséttning 2 valjs.

4 =DI2

Valet av referensuppsattning styrs av digital ingang 2 (DI2):
* DI2 inaktiv: Uppséttning 1 valjs.
* DI2 aktiv: Uppsattning 2 véljs.

5=DI3

Valet av referensuppsattning styrs av digital ingang 3 (DI3):
* DI3 inaktiv: Uppséttning 1 valjs.
* DI3 aktiv: Uppsattning 2 véljs.

Tabell 6 Referensuppséttningar nédr parameter 8206 = 1...5

Referensuppsittning 1
MAL 1 LAG (8207)
MAL 1 HOG (8208)

Referensuppsittning 2
MAL 2 LAG (8209)
MAL 2 HOG (8210)

Malposition, delvarv

Malposition, helvarv

Frekvensreferens for lagesstyrning

KONSTANT VARVTAL 1 (1202)

KONST VARVTAL 2 (1203)

Frekvensreferens, i malomradet

KONSTANT VARVTAL 3 (1204)

KONSTANT VARVTAL 3 (1204)

Frekvensreferens, mot hemmaléage

KONSTANT VARVTAL 6 (1207)

KONSTANT VARVTAL 6 (1207)

Accelerationstid

ACCEL TID 1 (2202)

ACCEL TID 2 (2204)

Retardationstid

RETARD TID 1 (2203)

RETARD TID 2 (2205)

6=SET1+EXTF

(VAL EXT REF2).
7 =SET2 +EXTF

(VAL EXT REF2).

Tabell 7 Referensuppséttningar nér parameter 8206 = 6,7

Referensuppséttning 1 anvands, utom positioneringsfrekvensreferensen som véljs med parameter 1106

Referensuppséttning 2 anvénds, utom positioneringsfrekvensreferensen som véljs med parameter 1106

Referensuppsittning 1

Referensuppsittning 2

Malposition, delvarv

MAL 1 LAG (8207)

MAL 2 LAG (8209)

Malposition, helvarv

MAL 1 HOG (8208)

MAL 2 HOG (8210)

Frekvensreferens for positionering

VAL EXT REF2 (1106) *

VAL EXT REF2 (1106) *

Frekvensreferens, i malomradet

KONSTANT VARVTAL 3 (1204)

KONSTANT VARVTAL 3 (1204)

Frekvensreferens, mot hemmaléage

KONSTANT VARVTAL 6 (1207)

KONSTANT VARVTAL 6 (1207)

Accelerationstid

ACCEL TID 1 (2202)

ACCEL TID 2 (2204)

Retardationstid

RETARD TID 1 (2203)

RETARD TID 2 (2205)

Obs!

* Nér ext ref 2 ar vald tillats endast vardena 0, 1 och 2 for parameter 1106.
Parameter1201 VAL KONST VARVTAL maste vara satt till O (EJ VALD).
Parameter 2201 ACC/RET 1/2 VALJ maste vara satt till 0 (EJ VALD).
Frekvensreferens, accelerations- och retardationstider kan sattas endast om frekvensomriktaren &r stoppad.
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Kod

Beskrivning

8207
8208

MAL1 LAG
MAL1 HOG
Referensvéarden for malposition 1. Se exempel pa sid 100.

8209
8210

MAL2 LAG

MAL2 HOG
Referensvarden for malposition 2. Se exempel pa sid 100.

8213

POS FORDR
Stopp for férdréjning av skalningsfaktor vid positioneringslédge 9. Stopptid vid vdndpunkter kan skalas med
denna parameter. Om parametervéardet ar noll &r férdréjningen alltid noll.

Fordréjning [ms] = POS FORDR * 40 / Frekvensreferens for positionering (Hz).

8215

POS SATT
Val av positionering.

4 = REL RORELSE1

Malpositionen ar relativ foregaende positionering. Positionsréknaren nollstélls nér startkommando gives och
korrigeras darefter med differensen mellan faktisk och 6nskad stopposition. Avsikten med korrigeringen ar
att forhindra att axeln gradvis lamnar det ursprungliga hemmaléaget. Korrigeringen utféres endast om
foregaende positionering har natt malomradet. Nar tva malpositioner anvands; se till att inte skifta
malpositionsreferens annat &n i stopplage!

5 = ABS RORELSE 1
Malpositionen ar absolut; positionsrédknaren nollstalls inte vid startkommando. Detta positioneringssatt ar
vanligast nar last flyttas mellan tva positioner.

6 = ABS RORELSE CC1

Grundlaggande funktion, liknande 5. Aterkommande korrigering tillagd. Positionsraknaren aterstalls till de
hemmalégesvérden som &r angivna i parametrarna 8225 HEMMALAGE LAG och 8226 HEMMALAGE HOG,
digitalingang 3 (DI3) gar fran inaktiv till aktiv.

7 = ABS RORELSE CC2

Grundlaggande funktion, liknande 5. Aterkommande korrigering tillagd. Positionsréaknaren aterstalls till de
hemmapositionsvarden som ar angivna i parametrarna 8225 HEMMALAGE LAG och 8226 HEMMALAGE HOG,
digital ingang 3 (DI3) gar fran aktiv till inaktiv.

8 = REL RORELSE2

Samma som driftldge 4, utom att positionsraknaren bérjar rakna fran det varde som satts med parametrarna
8225 HEMMALAGE LAG och 8226 HEMMALAGE HOG varje gang startkommando ges. Detta positioneringssatt
ger inga mojligheter till korrigering.

9 = KONT RORELSE1

Malpositionen ar absolut. Kontinuerlig rérelse mellan hemmaposition och mal1-position. Anvands t.ex. for
vajerslagning. En férdréjningsparameter fér positioneringstid 8213 Pos FORDR och extern
frekvensreferensparameter 8217 EXT POS KMD kan definieras.
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Kod [Beskrivning
8216 |HEMMALAGE
Hemmalagesfunktionen &r méjlig endast om externa styrplatser EXT2 har valts.
0 = EJ VALD
Hemmalage anvands inte.
1- 3 =reserverade
4 = HEMMALAGE 1
Frekvensreferensen fér hemmalage stélls in med parameter 1207 KONST VARVTAL 6. och rotationsriktningen
definieras med digital ingang 3 (DI3):
« rotationsriktning fram nar DI3 ar inaktiv.
« rotationsriktning back nar DI3 ar aktiv.
Positionsraknaren aterstélls till hemmaléget nar den digitala ingangen DI3 byter varde. Efter denna
hemmalégespositionering sétts varvtalsreferensen internt till noll. Belastningen retarderas fran
hemmalégesfrekvens till noll. Nar stoppkommando ges ar drivsystemet korklart for fortsatt Idgesstyrning.
5 = HEMMALAGE 2
Som HEMMALAGE 1 med foljande skillnad:
« rotationsriktningen ar back nar DI3 &r inaktiv
« rotationsriktningen &r fram nar DI3 &r aktiv
6 = HEMMALAGE 3
Samma som HEMMALAGE 4 och HEMMALAGE 5 utom att hemmapositioneringsriktningen definieras med
analog ingang Al1:
« rotationsriktning &r framat nar Al1 = 0...4 V (0...8 mA)
« rotationsriktning &r bakat nar Al1 =6...10 V (12...20 mA).
Obs! Néar varde 4 eller 5 ar valt utfor drivsystemet hemmalagespositionering vid forsta startkommando efter
tillslag av matningsspéanningen. Extern mandverplats EXT 2 maste vara vald. Efter utford
hemmapositioneringsmandver évergar drivsystemet till det positioneringssatt som &r valt med parameter
8215 POS SATT.
8217 |EXT POS KMD
Val av hjalpkommandon fér positioneringssétt.
0 = EJ VALD
1=D12
Digital ingang 2 (DI2) anvands for att ge hjalpkommandon for start/stopp vid lagesstyrning. Dessa
kommandon paverkar inte frekvensomriktarens modulering. Under hemmalégespositionering &r enda
funktionen hos dessa kommandon att géra drivsystemet korklart.
2 = sTOPP O HZ
Frekvensreferens for positionering satts till 0 Hz ndr malomradet har natts.
3 = STOPP MODUL
Moduleringen stoppas nar malomradet har natts.
4 = EXT FREKV
Tillater anvandning av extern frekvensreferens vid positioneringssétt 9. Frekvensreferens véljs med 1106
(VAL EXT REF2).
Tillatna val: parameter 1106 ( VAL EXT REF2 ) = 0,1 eller 2
Extern frekvensreferensuppdatering kan styras med digital ingang DI2:
* DI2 ar inaktiv, frekvensen samplas vid védndpunkterna.
* DI2 ar aktiv, frekvensen samplas kontinuerligt.
8218 |RAMP FORST 1
Lutningen pa frekvensreferensens retardationsramp. Varden éver 1000 fordrojer frekvenssénkningen och
vilket far lasten att narma sig malpositionen snabbare. Varden under 1000 gor retardationsrampen
langvarigare och far lasten att ndrma sig langsammare.
8220 |HAST FORST 1

Okningsfaktor fér varvtalsreglering vid retardation under positionering. Hogre vérde innebar hégre varvtal.
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Kod (Beskrivning
8221 [MALOMR LAG
8222 [MALOMR HOG

Malpositionfonstrets grans, se exemplet pa sid 100.

Funktion: Nar positionsarvardet ligger inom malomradet (mal ref+- malomr), aktiveras utgangsrelat, om
parametrarna 1401 RELAUTGANG 1 eller 1402 RELAUTGANG 2 har vardet 34 (vID MAL). Relat deaktiveras nar
kommando for nésta positioneringsstart ges.

8223
8224

MAX MAL LAG

MAX MAL HOG
Gransvarde féor maximal malposition, se exemplet pa sid 100.

Funktion: Nar &rvardet dverstiger detta varde tvingas utfrekvensen ner till 0 Hz. Inga larm eller
felindikeringar ges.

8225
8226

HEMMALAGE LAG

HEMMALAGE HOG
Hemmalége. Se exemplet pa sid 100.

Positionsréknaren matas med detta varde i situationer som definierats i parametrarna 8216 HEMMALAGE och
8215 POS SATT.

8227
8228

ARPOS LAG

ARPOS HOG
Positionens arvarde. Se exemplet pa sid 100. Visar den faktiska positionen (enbart for lasning).

8229

AVST SKILLN

Vandningsparameter. Anvéndes tillsammans med parametrarna 8218 RAMP FORST 1 och 8220 HAST FORST1
VID POSITIONERING. Om forflyttningen mellan tva méatpunkter med 4 ms tidsintervall &r mindre &n detta
parametervarde 6kas varvtalet med det vdrde som angivits i parameter 8820 HAST FORST1. Om
forflyttningen ar stérre minskas varvtalet.

Avsikten med parametrarna 8220 HAST FORST1 och 8229 AVST SKILLN &r att gbra varvtalets arvérde

beroende av lasten nar denna ar nara malpositionen och att sakerstalla att lasten kommer dit.
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Diagnostik

Allmant

Detta kapitel beskriver de olika larm- och felkoderna samt listar de vanligaste orsakerna till specifika
meddelanden. Kontakta ABB om de anvisningar som ges inte réattar till de fel som upptréader.

Varning! Forsok inte méta, byta delar eller vidta andra serviceatgarder som inte beskrivs i
handboken. Sadan atgard innebér att garantin upphor att galla och att det uppstar risk for
felfunktioner, 6kad stillestandstid och hdga kostnader.

Larm och felmeddelanden

7-positionsdisplayen pa mandéverpanelen visar alarm och fel med hjélp av koderna "ALxx" eller
"FLxx", dér xx &r motsvarande alarm- eller felkod.

Alarmen 1-7 &r kopplade till tangenttryckningar.

Larm och felmeddelanden férsvinner ur teckenfénstret nar man trycker pa manéverpanelens MENU-
, ENTER- eller pilknappar. De aterkommer i fonstret efter nagra sekunder om larmet/felet fortfarande
ar aktivt och panelens knappar inte rorts.

De sista tre felkoderna lagras i parametrarna 0128 - 0130. Dessa minnen gér att rensa via
mandverpanelen genom att man, i parameterinstaliningslage, haller knapparna UPP och NED
nedtryckta samtidigt eller, i serieckommunikationslage, skriver 0 till parametrarna.

Aterstéllning av felindikeringar

Fel kan aterstallas fran mandverpanelen (genom att trycka pa START/STOP-knappen), via digital
ingang (parameter 1604), seriekommunikation, eller genom att bryta spanningen en stund. Nar
felorsaken eliminerats kan motorn ater startas.

Vissa fel kan ACS 160 aterstélla automatiskt om man 6nskar det: Se parametergrupp 31 AUTOM
ATERSTALLN.

Varning! Om en extern kélla fér startorder valts, och denna &r aktiv, kan ACS 160 starta omedelbart
nar felindikeringen aterstallts.

Varning! All elektrisk installation och underhall som beskrivs i detta kapitel skall utféras av
kompetent elektriker. Sakerhetsforeskrifterna pa de inledande sidorna maste foljas.

Anvandning av ACS 160 utan manéverpanel

Om varken manéverpanel eller seriell kommunikation &r i bruk och felet kvarstar; kontrollera foljande:
¢ Motorkabelanslutningarna med avseende pa eventuell kortslutning.

* Matningsspanning och matningskablar.

¢ DIP-omkopplarens instéllningar i det fall analog ingdng anvands.
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Tabell 8 Larmindikeringarr

Larmkod Namn Beskrivning
1* ATGARD MISSLYCKAD |Upp-/nedladdning av parametervarden misslyckades. Omriktarnas
programvaruversioner ar kanske inte kompatibla. Programvarans
versionsbeteckning kan ses i parameter 3301 PROGR VERSION.
2* START AKTIV Begard mandverpanelfunktion ej tillaten i startat lage.
3 LOKAL/FJARR Begard manoverpanelfunktion ej tillaten i aktuellt driftlage (lokalt eller fjarr).
Lokal styrning &r vald nér teckenfonstret visar LOC, fjarrstyrning nar det visar
REM.
5% TANGENT BLOCK Begard mandverpanelfunktion &r ej tillganglig, av nagot av foéljande skal:
¢ Endigital insignal forreglar START/STOP-knappen. Det kan bero pa vissa
installningar for digitala ingangar, se kapitlet Tillampningsmakron.
¢ REVERSE-knappen &r last p g a att rotationsriktningen ar fast installd med
parameter 1003 ROT RIKTNING.
e Fjarrstyrning &r vald och knapparna START/STOP och REVERSE fungerar
inte.
6* PARAMETERLAS/ Begard manoverpanelfunktion ej tillaten:
LOKAL BLOCK e Parameter 1602 PARAMETERLAS blockerar méjligheten att andra
parametern.
e  Parameter 1605 LOKAL BLOCK blockerar méjligheten att anvénda lokal
styrning.
7* FABRIKSMAKRO Begard mandverpanelfunktion ej tillaten: Fabriksmakrot &r valt och parametern
kan inte &ndras. Fabriksmakrot ar avsett for tillAmpningar utan mandéverpanel.
10 OVERSTROM Overstrémsregulatorn &r aktiv.
11 OVERSPANNING Overspanningsregulatorn &r aktiv.
12 UNDERSPANNING Underspanningsregulatorn ar aktiv.
13 ROTRIKTN LAST Rotationsriktningen last med parameter 1003 ROT RIKTN.
14 SER KOMM FEL Bortfall av seriekommunikation genom kanal fér standard Modbus:
¢ Kontrollera anslutningarna mellan det externa styrsystemet och ACS 160.
e Se parametrarna 5204 KOMM FEL TID och 5205 KOMM FEL FUNK.
15*,** | MODBUS FEL Avvikelsekod (Exception response) sént genom kanal fér standard Modbus.
Bussmastern kan eventuellt sdnda frdgor som inte kan behandlas av ACS 160.
De tre senaste avvikelsekoderna lagras i parametrarna 5213 - 5215.
16 A1 FEL Bortfall av analog ingang 1. Vardet pa analog ingang 1 understiger
minimigrédnsen MINIMUM Al1 (1301). Se ocksa parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.
17 A2 FEL Bortfall av analog ingang 2. Vardet pa analog ingang 2 understiger
minimigransen MINIMUM Al2 (1304). Se ocksa parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.
18 PANEL FEL Bortfall av kommunikationen med mandéverpanelen. Panelen har kopplats bort
néar
- Omriktaren &r i lokalt driftlage (LOC visas i panelens teckenfonster), eller
-Fjarrstyrning ar vald (REM i teckenfdnstret) och parameterinstalid att ta emot
start/stopp, rotationsriktning eller bérvérde fran mandverpanelen. Se
parametrarna i grupp 10 STYRINGANGAR och grupp 11 VAL AV REFERENS.
Se &ven parameter 3002 PANEL FEL.
19**  |ACS160 OVERTEMP |ACS 160, 6vertemperatur. Detta alarm ges nér temperaturen nar 95% av
utldésningsniva.
20 MOTOR OVERLAST For hog temperatur i motorn enligt omriktarens uppskattning . Se parametrarna
3004 — 3008.
21 LAG LAST Motorns last ar for Iag. Sok efter fel i den drivna utrustningen. Se parametrarna
3013 - 3015.
22 MOTOR FASTLAST Motorn &r nara fastlasning. Orsaken kan vara for hog belastning eller for liten
motoreffekt. Se parametrarna 3009 — 3012.
23 Reserverad
24 Reserverad
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Larmkod Namn Beskrivning
25 Reserverad
26 ** OVERLAST UTGANG Véxelriktaren ar éverbelastad. Utstrommen fran ACS 160 dverstiger vardena
enligt referensavsnitt P.
27 * AUTOMATISK ACS 160 star i begrepp att automatiskt aterstélla felindikering. Till foljd av detta
ATERSTALLNING kan omriktaren starta efter aterstéliningen. Se parametergrupp 31 AUTOM
ATERSTALLN.
28 PID STOPP AKTIV PID-regleringsmakrots vilofunktion &r aktiv. Nar den slas av kan omriktaren
accelerera. Se parametrar 4018 STOPP VAL, 4013 PID STOPP FORDR, 4014 PID
STOPP NIVA och 4015 ATERSTARTNIVA.
29 Reserverad
30 Reserverad
31 BR RES OVERLAST Bromsmotstandet &r nara 6verlast. Se anvisningarna fér bromsmotstandet.

Obs! Larm (*) Detta larm aktiverar inte relautgadng RO1 (RO2) om denna &r installd for allman
larmindikering. (parameter 1401 RELAUTGANG 1 (1402 RELAUTGANG 2) har vérdet 5 (ALARM) eller 13
(FLT/ALARM)).

Obs! Larm (**) visas bara om parameter 1608 VISA ALARM stallts till 1 (JA)

ACS 160 Anvéndarhandbok

109



Tabell 9 Felindikeringar.

Felkod Namn Beskrivning
1 OVERSTROM Utstrommen &r for stor.
*  Motorn kan vara éverlastad.
*  Accelerationstiden kan vara for kort (parametrarna 2201 ACCEL TID
1 och 2203 ACCEL TID 2).
*  Motorn eller motorkabeln &r felaktigt ansluten.

2 OVERSPANNING Likspanningen i mellanledet ar for stor.

*  Kontrollera om matningen har statiska eller transienta
dverspanningar.

* Retardationstiden kan vara for kort (parametrarna 2202 RETARD TID
1 och 2204 RETARD TID 2).

e Bromschoppern (om sadan finns) kan vara underdimensionerad.

3 ACS160 OVERTEMP Omriktarens kylfléans &r fér het. Utiésningsgransen ar 105 °C.
e  Kontrollera luftcirkulation och flékt.
*  Kontrollera att motorn har den effekt som kravs fér enheten.
4 KORTSLUTNING Felstrém. Méjliga orsaker &r:
e Kortslutning i motorkabeln (-kablarna) eller i motorn
e Stérningar i matningen
5 OVERLAST UTGANG Vaxelriktaren &r 6verlastad. Utstrommen fran ACS 160 dverstiger
vardena i referensavsnitt P.
6 UNDERSPANNING Liksp&nningen i mellankretsen ar inte tillracklig.
*  Matningen kan sakna en fas.
*  Ensakring kan ha lost ut.

7 ANALOG INGANG 1 Bortfall av analog ingang 1. Signalvardet understiger minimigréansen
MINIMUM Al1 (1301). SE OCKSA PARAMETER 3001 AI<MIN FUNKTION.

8 ANALOG INGANG 2 Bortfall av analog ingdng 2. Signalvérdet understiger minimigréansen
MINIMUM AI2 (1306). Se ocksa parameter 3001 AI<MIN FUNKTION.

9 MOTOR OVERLAST For hdg temperatur i motorn enligt omriktarens uppskattning . Se
parametrarna 3004 — 3008.

10 PANEL FEL Bortfall av kommunikationen med mand&verpanelen. Panelen kopplas
bort nar omriktaren far start-, stopp- och rotationsriktningsorder fran
panelen.
- Omriktaren ar i lokalt driftiage (LOC visas i panelens teckenfonster),
eller
- Omriktaren ar i fjarrdriftlage (REM) och parameterinstélld att ta emot
start/stopp, rotationsriktning eller bérvérde fran manéverpanelen. Se
parametrarna i grupp 10 STYRINGANGAR och grupp 11 VAL AV
REFERENS.
Se &ven parameter 3002 PANEL FEL.

1 PARAMETERSATTNING Icke kompatibla parametervérden:
*  MINIMUM AI1 > MAXIMUM AI1 (parametrarna 1301, 1302)
*  MINIMUM AI2 > MAXIMUM AI2 (parametrarna 1304, 1305)
*  MINIMUM FREQ > MAXIMUM FREQ (parametrarna 2007, 2008)

12 MOTOR FASTLAST Motorn &r fastlast. Orsaken kan vara for hog belastning eller for liten
motoreffekt. Se parametrarna 3009 — 3012.

13 SER KOMM FEL Bortfall av seriekommunikation genom kanal fér standard Modbus:

e  Kontrollera anslutningarna mellan det externa styrsystemet och
ACS 160.
e Se parametrarna 5204 KOMM FEL TID och 5205 KOMM FEL FUNK.

14 EXTERNT FEL Externt fel ar aktivt. Se parameter 3003 EXTERNT FEL.

15 ** JORDFEL UTGANG Jordfel. Belastningen pa matningsnatet ar ojamn.
*  Det kan vara fel i motor eller motorkabel.
*  Motorkabeln kan vara for lang.
16 ** MELLANLED RIPPEL ¢ Ripplet pa likspanningen i mellanledet &r for stort.

e Matningen kan sakna en fas.
e  Ensékring kan ha 16st ut.
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17 LAG LAST Motorns last &r for 1ag. Sok efter fel i den drivna utrustningen. Se
parametrarna 3013 — 3015.

18 Reserverad

19 Reserverad

20 ** Al OUT OF RANGE Analog ingang utanfér omradet. Kontrollera niva Al.
21-29* |HARDVARUFEL Fel i hardvaran. Kontakta leverantoren.

30 BR RES OVERLAST Bromsmotstandet dverlastat. Se parameter 2005 OVERSP REGL.

31 ENCODER FAULT Makrot Lagesstyrning anvands, men drivsystemet far inga pulser.
Kontrollera pulsgivaren och dess anslutningar.

Hela teckenfonstret pa panelen blinkar

Fel i serieckommunikationen med omriktaren. Dalig kontakt mellan
panelen och ACS 160.

Obs! Fel (**) indikeras av en réd blinkande lysdiod och kan aterstéllas genom att man bryter

matningen en stund.
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Bilaga A

Styrsignaler

Frekvensomriktaren kan ta emot styrsignaler via de digitala och analoga ingdngarna, fran
mandverpanelen eller via en seriell kommunikationslank. Med parametrar i grupperna 10, 11, 12 och
16 kan signalkallor bestdmmas for start- och stoppsignal, rotationsriktning, frekvensreferens samt

signaler for kérklar, VAL EXT1/EXT2 och felaterstalining.

Figur 29 illustrerar denna princip, hur parametrarna anvands for att bestdmma styrsignalkallor.

Nar ett tillAmpningsmakro véljs med parameter 9902 TILLAMPN MAKRO medfdr det att parametrar
stélls om till vérden avpassade till makrot. Figur 30 och Figur 31 visar hur omriktarens interna
signaler paverkas av olika makroval.

Figur 29 Val av styrplats och styrkéllor.

EXT REF2 | |EXT REF1 EXT1/EXTZ |KONST HAST |PANEL
VAL VAL VAL VAL REF
Styr- 1106 110§ 1102 1201 1101
plintar ! \ ! ' '
Al1-2.DHH-5 EXT1 | : ‘
Analoga ' PANEL EXT2% ' '
ingangar ' — ‘
Al1, Al2 ‘ ‘
A1-2,DI1-5 s ‘ DI1-DI5 Min frekv
| arr — ! Max frekv
Digitala PANEL Tillampn .
- L A
ingdngar | | Lokal (PID) . |Konst
DI1-DI5 | Varvtal
' Acc/Ret
| ' REF2 (%) '
' REF1 (Hz)
panel ' ‘
ref
Loc/Rem | |- - - - - - - o - o o o oo
| ! \
, ' o Start/Stopp
EJ VALD ' Lokal .
DI-DI5 ™ EXT1 BEGARAN g
@— PANEL ' N___ Fjarr . \ +_rot riktnin.
. EJ VALD FRAVMAT o ‘
. DI1-DI5 ExT2| BACK ® ‘
- PANEL ' ' Aktiverad,
' ' ' ' DI1-DI5
EXT1 EXT2 ROT RIKTNIN. || DRIFTFORREG)
STYRNING ISTYRNING 1003 1601
1001 1002
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EXT REF2| [EXT REF1 EXT1/EXTT KONST HAﬂTF’ANEL ‘
VAL VAL VAL VAL REF
11Q6 1103 1102 1201 1101
S“t%/tgr ‘ ‘ ExT1  DI34
P Al EXT1!
Analoga _ 'PANEL j
ingangar ‘ EXT2 " Fjarr
A1, A2 | 1A11-2,D11-5 Fiérr w DI3,4
Digitala ||~ PANEL . - ' Lokal. M fro
ingangar - |OET L [iconst | Kt frek:
’ ‘ varvtal Acc/Ret
REF2 (%)
j : REF1 (HZ
panel ‘
ref
Loc/Rem |- - - - - - . _ L Ll
| Start/Stopp/Rot riktning
‘@ . Lokal L * Start/Stopp
EJ VALD ‘ . = F
Di1-DI5 BT, Fija BEGARAN\ ' rot riktnin
@ 'PANEL ' EJ VALD L ‘ ; )
'DI1-DI5\___ExT2] BACK »
‘ ‘ ‘ | Aktiverad
PANEL ‘ ,
. .DI1-DI5
gﬁéNING gﬂ%NING ROT RIKTNIN.| | DRIFTFORREG.,
1001 1002 1003 1601

Figur 30  Anslutningen av styrsignaler fér makrona ABB-Standard, Véxlande och Férmagnetisering.
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EXT REF2| |[EXT REF1

EXT1/EXT2 VAL KONST

PANEL
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—_— 1106 1103 1102 1201 1101
Soyr- ‘ : Di2  .DI3
P Al EXTT' '
Analoga ' PANEL ‘
ingangar ‘ EXIZ ' Fjarr
Digitala PANEL PID Max frek
Bﬂag?sa ] LC.)'kal‘ Tillampn | | Konst Krit frek
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"All ARv2
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VAL ] j
R GoE ‘ REF2 (%) |
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XQbARDEZ‘ ARYARDE REF1 (Hz)
Yyl 4006
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ref
Loc/Rem;t |- - - - - - = = - - - o oot oo
| Start/Stopp/Rot riktning j
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‘PANEL _ ‘
! . DI4
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1003 1601

ROT RIKTNIN.|| DRIFTFORREG,

Figur 31  Anslutningen av styrsignaler fér makrot PID-reglering
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Bilaga B

Matt
Motormontering

A
D
©
C
©
— T 1
Omriktartyp Bygg- A B C D E Vikt
ACS 163- storlek (mm) (mm) (mm) (mm) (mm) (kg)
1K1-3-A...2K7-3-A R1 99 112 157 221 171 3,9
4K1-3-A R2 99 112 157 261 171 4,6
1K1-3-B... 2K7-3-B R1 135 149 157 221 171 55
4K1-3-B R2 135 149 157 261 171 6,3
Omriktartyp Bygg- A B C D E Vikt
ACS 163- storlek (in) (in) (in) (in) (in) (Ib)
1K1-3-R...2K1-3-R R1 3,9 4.4 6,2 8,7 6,7 8,6
4K1-3-R R2 3,9 4,4 6,2 10,3 6,7 10,14
1K1-3-S... 2K1-3-S R1 5,3 5,9 6,2 8,7 6,7 12,13
4K1-3-S R2 5,3 5,9 6,2 10,3 6,7 13,89
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Vaggmontering

A
PE————— = S
[° 5 o
D o B
[
o o
C
E
0 0 0 eQ
= . . J
© [
o
G ) IS
)
@
Omriktartyp Bygg- A B C D E F G H Vikt
ACS 163- storlek| (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) [ (mm) | (mm) | (kg)
1K1-3-D...2K7-3-D R1 317 149 303 98 290 134 157 171 5,1
4K1-3-D R2 357 149 343 98 330 134 157 171 5,8
1K1-3-E... 2K7-3-E R1 317 149 303 98 290 171 157 171 6,7
4K1-3-E R2 357 149 343 98 330 171 157 171 7,5
Omriktartyp Bygg- A B (o D E F G H Vikt(lb
ACS 163- storlek| (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) )
1K1-3-U...2K1-3-U R1 12,5 |587 |[11,93 |386 |11,4 |528 |6,18 (6,73 |11,24
4K1-3-U R2 14,1 |587 |[135 |386 |130 |528 |6,18 [6,73 |1279
1K1-3-V... 2K1-3-V R1 12,5 5,87 11,93 | 3,86 11,4 6,73 6,18 6,73 14,77
4K1-3-V R2 14,1 |587 |[135 |386 |130 |6,73 |6,18 |[6,73 |16,53
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Bilaga C

EMC-anvisningar och max kabelldngder

Obligatorisk installationsanvisning enligt EMC-direktivet for ACS 160 frekvensomriktare

EMC star for Electromagnetic Compatibility (elektromagnetisk kompatibilitet). Det &r formégan hos
elektrisk och elektronisk utrustning att fungera utan problem i en elektromagnetisk omgivning, och
utan att stora eller paverka annan utrustning i narheten.).

EMC-direktivet definierar de krav p& immunitet mot och emission av elektromagnetisk utstralning
som géller fér utrustning som anvénds inom EES-omrédet. EMC-produktstandarden EN 61800-3
anger de krav som galler for frekvensomriktare. Beroende pa typen av frekvensomriktare ACS 160
uppfylls systemkraven EN 61800-3 fér Miljoklass 2 och Miljklass 1, begrédnsad och obegréansad
distribution. Fér ytterligare information se texten i denna bilaga.

Produktstandarden EN 61800-3 (Varvtalsreglerade elektriska drivsystem - Del 3: EMC-
produktstandard, inkluderande specifika testmetoder) definierar Miljoklass 1 som elektriska miljéer
inkluderande bostadsmiljoer. Miljdklass 1 inkluderar &ven installationer som &r anslutna utan
mellanliggande transformator till ett allmant distributionsnét for ldgspanning som matar
bostadsfastigheter.

Miljoklass 2 inkluderar installationer utom sddana som ar direkt anslutna till ett allmant
distributionsnét for lagspanning som matar bostadsfastigheter.

Féljande avsnitt beskriver de olika méarkningarna som anvéands for att bekrafta korrekt anvéndning
av direktiv och regler.

CE-mérkning

Frekvensomriktare ACS 160 ar férsedda med ett CE-méarke som visar att enheten uppfyller de krav
som stélls av EGs Lagspanningsdirektiv och EMC-direktiv (direktiv 73/23/EEG, kompletterat av 93/
68/EEG samt direktiv 89/336/EEG, kompletterat av 93/68/EEG).
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For att garantera kompatibilitet, f6lj instruktionerna in denna handbok och de instruktioner
som medfdljer olika tillbehor.

Val och férldggning av kablar.

De oskdrmade ledarna mellan kabelférskruvningarna och skruvplintarna skall hallas s& korta som
mojligt. Forlagg styrkablar separat fran kraftkablar.

Néatkabel

En fyrledarkabel (tre faser och skyddsjord (PE)) rekommenderas for natkabeln. Ingen skarmning
behdvs. Dimensionera kablar och sakringar utgdende fran instrémmen. Folj alltid lokalt gallande
féreskrifter vid dimensionering av kablar och sakringar.

Kabelférskruvning fér motorkabel (vaggmontering)

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk skyddsjordledare, eller en
fyrledarkabel med koncentrisk skarm. | férsta hand rekommenderas symmetrisk skyddsjordledare.
Minimikraven f6r motorkabelskdrmen anges i Figur 32.

Koppartradskarm Spirallindat kop- Inre isolering
parband

Isolerande mantel

Ledare

Figur 32 Minimikrav fér motorkabelskérm (t.ex. MCMK fran NK Cables).
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Rekommenderas Tillatet

Symmetrisk skdrmad kabel: tre fasledare Separat skyddsjordledare fordras om
och en koncentrisk eller pa annat séatt sym- kabelskadrmens konduktivitet understiger
metriskt konstruerad skyddsjordledare 50 % av fasledarnas konduktivitet.
(PE), samt en skarm

PE- skarm

ledare )

och skarm skarm

PE
o PE

Ej tillatet for motorkablar.
skarm
Ett fyrledarsystem: tre fasledare och @
skyddsjordledare.

Ej tillatet for motorkablar med
fasledare vars tvarsnittsarea éverstiger

./ O 10 mm?

Figur 33 Kabelrekommendationer och hinder.

Den generella regeln fér en kabelskéarms effektivitet &r féljande: Ju kraftigare och tatare kabelskarm
desto lagre emissionsniva. Ett exempel pa en bra konstruktion visas i Figur 34

Flatad metallsk&rm Inre isolering

Isolerande mantel

Figur 34  Effektiv motorkabelskérm (t.ex. Olflex-Servo-FD 780 CP fran Lappkabel eller MCCMK
fran NK Cables).

Klam fast kabeln i genomféringsplattan vid frekvensomriktardnden och tvinna kabelskarmen till en
ledare vars langd inte 6verstiger fem ganger dess bredd och anslut till terminalen markerad L,
om kabel utan separat skyddsjordledare anvands.

Vid motordnden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende jordning och en EMC-
kabelférskruvning (t.ex. ZEMREX SCG skarmade kabelférskruvningar). Som alternativ, tvinna
skarmstrumpans ande till en ledare vars langd inte far 6verstiga fem ganger dess bredd och anslut
den till motorns jordskruv (PE).
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Styrkablar
Styrkablar méste vara flertradsledare med flatad koppartradskarm.

Tvinna skdrmstrumpans ande till en ledare vars langd inte far 6verstiga fem ganger dess bredd och
anslut till terminal X1.1 (digital och analog 1/0).

Forlagg styrkablarna sa langt som méjligt fran nat- och motorkablar (minst 20 cm). | fall da
styrkablar maste korsa kraftkablar skall korsningsvinkeln ligga s& néara 90 grader som majligt.
Kabeln méaste forladggas sa att den kommer pa minst 20 cm avstand fran frekvensomriktarens
sidor, i syfte att undvika stralningspaverkan av natkabeln.

En dubbelskdrmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas fér analoga signaler. Anvand ett
individuellt skarmat par for varje signal. Anvand inte gemensam returledare for olika analoga
signaler.

En dubbelskdrmad kabel &r det basta alternativet for digitala Idgspanda signaler, men aven
enkelskdrmad mangledarkabel med tvinnade parledare kan anvéndas (se Figur 35).

‘{
N ,’

Figur 35 En dubbelskdrmad kabel med tvinnade par till vénster och en enkelskdrmad
maéngledarkabel med tvinnade parledare till héger.

Analoga och digitala insignaler bér ledas i separata, skarmade kablar.

Relasignaler kan ledas i samma kablar som digitala insignaler, férutsatt att spanningen inte
Overstiger 48 V. Relésignalledare bor partvinnas.

Blanda aldrig 24 VDC- och 115/230 VAC-signaler i samma kabel.

Obs! Om den 6verordnade styrutrustningen och ACS 160 &r installerade i samma skap kan dessa
rekommendationer forefalla dverdrivet forsiktiga. Om kunden 6nskar prova hela installationen kan
det spara kostnader att latta pa vissa av rekommendationerna, t.ex. genom att anvanda oskarmad
kabel for de digitala ingdngarna. Detta maste emellertid godkannas av kunden.

Manéverpanelkabel

Anvand CA-PAN-L i de fall manéverpanel monteras pa langt avstand fran frekvensomriktaren.

Foérlagg mandverpanelkabeln s langt som mdjligt fran nat- och motorkablar (minst 20 cm). Kabeln
maste forldggas sa att den kommer p& minst 20 cm avstand fran frekvensomriktarens sidor, i syfte
att undvika stralningspéaverkan av natkabeln.
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Vaggmonterade enheter

Overensstammelse med EMC-kraven i EN61800-3

Miljoklass 2

Anvand en frekvensomriktartyp som uppfyller EMC-kraven for miljdklass 2 som specificeras i Tabell
10 och f6lj instruktionerna fér alla kabelskarmanslutningar.

Motorkabelns I&ngd maste begrénsas till vad som specificeras i Tabell 10 och kabeln maste vara
effektivt skdrmad enligt Figur 34. Vid motordnden méste kabeln ha 360 grader runtomgéende

jordning och en EMC-kabelgenomféring (t.ex. Zemrex SCG skarmade kabelférskruvningar)
Zemrex SCG skarmade kabelgenomféringar).

Tabell 10 Max motorkabelldngd (m/ ft) for att uppfylla miljéklass 2 enligt EN 61800-3

Vaggmontering Ingangsspanning
med EMC-filter Kopplingsfrekvens
Miljoklass 2 Begréansad distribution Obegréansad distribution
400 V 480 V 400 V 480 V
Typ 4 kHz 8 kHz 4 kHz 8 kHz 4 kHz 8 kHz 4 kHz 8 kHz

m/ ft m/ ft m/ ft m/ ft m/ ft m/ ft m/ ft m/ ft
ACS 163-1K1-3-E /-V| 40/131 20/66 | 20/66 | 10/33 | 40/131 20/66 20/66 | 10/33
ACS 163-1K6-3-E /-V| 60/197 | 20/66 | 20/66 | 10/33 | 60/197 | 20/66 20/66 | 10/33
ACS 163-2K1-3-E /-V| 80/262 | 20/66 | 20/66 | 10/33 | 80/262 | 20/66 20/66 | 10/33

ACS 163-2K7-3-E | 90/295 | 50/164 | 40/131| 30/98 | 90/295 | 50/164 | 40/131 | 30/98
ACS 163-4K1-3-E /-V| 100 /328 | 100/328 | 80/262 [ 80/262| 100/328 | 100/328| 80/262 | 80 /262

Miljoklass 1

Anvand en frekvensomriktartyp som uppfyller EMC-kraven for miljdklass 1 som specificeras i Tabell
11 och f6lj instruktionerna for alla kabelskdrmanslutningar.

Motorkabelns langd maste begréansas till vad som specificeras i Tabell 11 och kabeln maste vara
effektivt skdrmad enligt Figur 34. Vid motordnden méste kabeln ha 360 grader runtomgéende
jordning och en EMC-kabelgenomféring (t.ex. Zemrex SCG skarmade kabelférskruvningar)
Zemrex SCG skarmade kabelgenomféringar).

Tabell 11 Max motorkabelldngd (m / ft) for att uppfylla miljéklass 1 enligt EN 61800-3

Vaggmontering med Ingangsspanning
EMC-filter Kopplingsfrekvens
Miljoklass 1 Begrénsad distribution Obegransad distribution
400 V 480 V 400 V 480 V
Typ 4kHz | 8kHz | 4 kHz 8 kHz 4 kHz 8 kHz 4 kHz 8 kHz

m/ ft m/ ft m/ ft m / ft m / ft m/ ft m / ft m/ ft
ACS 163-1K1-3-E/-V | 10/33 | 10/33 | 10/33 | 10/33 5/16 5/16 5/16 5/16
ACS 163-1K6-3-E/-V | 10/33 | 10/33 | 10/33 | 10/33 5/16 5/16 5/16 5/16
ACS 163-2K1-3-E/-V | 10/33 | 10/33 | 10/33 | 10/33 5/16 5/16 5/16 5/16
ACS 163-2K7-3-E 10/33 | 10/33 | 10/33 | 10/33 5/16 5/16 5/16 5/16
ACS 163-4K1-3-E/-V | 10/33 | 10/33 | 10/33 | 10/33 5/16 5/16 5/16 5/16
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Ej krav pa éverensstammelse med EMC-kraven enligt EN 61800-3

Nar EMC-krav inte behéver beaktas specificeras maximala motorkabelldngder i Tabell 12 nedan.
Tabell 12 Max motorkabelldngd (m / ft)

Vaggmontering utan Ingangsspanning
EMC-filter Kopplingsfrekvens
400 V 500 V

T 4 kHz 8 kHz 4 kHz 8 kHz
yP m/ ft m/ ft m/ ft m/ ft
ACS 163-1K1-3-D/-U 40/131 20/66 20/66 10733
ACS 163-1K6-3-D/-U 60/197 407131 20/66 10/33
ACS 163-2K1-3-D/-U 80/262 60/197 20/66 10/33
ACS 163-2K7-3-D 100/ 328 80/ 262 40 /131 30/98
ACS 163-4K1-3-D/-U 100/328 | 100/328 80 /262 80 /262

Utgangsdrosslar kan anvandas for att tillata stérre motorkabellangder &n vad som anges i Tabell
13. Kapslingsklassen for utgangsdrosslar ar IP20

Tabell 13 Max motorkabelldngd med utgangsdrossel (m / ft)

Max.
Typ Ingangsdrossel utgan gsdrossel” motorkabelldngd (m/
ft)

ACS 163-1K1-3-D/-U ACS-CHK-A3 ACS-CHK-B3 607197
ACS 163-1K6-3-D/-U ACS-CHK-A3 ACS-CHK-B3 80 /262
ACS 163-2K1-3-D/-U ACS-CHK-B3 ACS-CHK-B3 1007328

ACS 163-2K7-3-D ACS-CHK-B3 ACS-CHK-C3 120 /7394
ACS 163-4K1-3-D/-U ACS-CHK-C3 ACS-CHK-C3 140 #/7 459

1) Matningsspénning 380-480, kopplingsfrekvens 4 kHz.
2) Om matningspénningen ar hégre an eller lika med 440 V &r max kabellangd &r 100 m.

Motormonterade enheter

Overensstammelse med EMC-kraven i EN61800-3

Miljoklass 2

ACS 160 (typ ACS 163-xKx-3-B, -S) 6verensstammer med kraven i EN 61800-3 Miljoklass 2,
begransad och obegransad distribution, med kopplingsfrekvens 4 kHz eller 8 kHz, férutsatt
montering pa motorn.

Foér EMC-information om ACS 160, typerna 163-xKx-3-A, -R, kontakta narmaste ABB-leverantor.
Miljoklass 1
ACS 160, typerna ACS 163-xKx-3-B, -S dverensstammer med kraven i EN 61800-3 Miljoklass 1,

begransad och obegransad distribution, med kopplingsfrekvens 4 kHz eller 8 kHz, férutsatt
montering pa motor.
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N&atovertoner

Produktstandarden EN61800-3 refererar till IEC 61000-3-2 som specificerar gransvarden for
Overtoner genererade av utrustning avsedd att anslutas till allmant lagspanningsnat.

Allmanna lagspéanningsnat

Granserna och kraven enligt EN 61000-3-2 géller utrustning med maérkstrém <16 A. ACS160 ar en
professionell utrustning, avsedd att anvandas inom naringsliv, yrkesverksamhet och industri.
Produkten &r inte avsedd att séljas till allmanheten.

ACS 160 med total markeffekt dver 1 kW uppfyller EN 61000-3-2. Under 1 kW,
anvéand féljande enheter for att uppfylla klass A-grénserna enligt EN 61000-3-2: ACS163-1K1-3-B, -
S, -E, -V och ACS163-1K6-3-B, -S, -E, -V.

Industrinat

Om ACS 160 anvands i en industriell installation dar EN 61000-3-2 inte ar tillamplig skall en
ekonomiskt rimlig 16sning véljas, som tar hansyn till installationen som helhet.

Typiskt géller att lageffektutrustning som ACS 160 inte orsakar nagra stérre spanningsstorningar i
néatet. Anvandaren bér emellertid vara medveten om vardena hos de strém- och
spanningsovertoner som kan upptrada, och om matningssystemets interna impedans, innan ACS
160 ansluts. Strdmdvertonsnivan hos ACS 160 under méarkférhallanden éversands pa begaran.
Beddmningsproceduren beskrivs i Bilaga B till EN 61800-3 och kan anvéndas som handledning.

Isolerade distributionsnat

ACS 160, typerna 163-xKx-B, S,-E, -V, kan inte anvindas i ett isolerat eller h6gimpedivt jordat
distributionsnat for industridandamal.
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