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ACS850-04 Drive Modules (0.37 to 45 kW) Hardware Manual — 3AUA0000045496
(English)

DRIVE FIRMWARE MANUALS

ACSB850 Standard Control Program Firmware Manual** — 3AUA0000045497 (English)

OPTION MANUALS

ACS-CP-U Control Panel IP54 Mounting Platform Kit (+J410) Installation Guide —
3AUA0000049072 (English)

Manuals for I/O Extension Modules, Fieldbus Adapters etc.

APPLICATION GUIDES

Application programming for ACS850 drives — 3AUA0000078664 (English)

ATEX certified safe disconnection function for ACS850 drives — 3AUA0000074343
(English)

Safe torque off function for ACSM1, ACS850 and ACQ810 drives — 3AFE68929814
(English)

*The delivery includes a multilingual quick installation guide.
**The delivery includes a multilingual quick start-up guide.



Quick installation guide -
ACS850-04

About this guide

This guide contains the very basic information
about the mechanical and electrical installation
of the ACS850-04 drive module (0.37 to

45 kW). For complete documentation, see
ACS850-04 Drive Modules (0.37 to 45 kW)
Hardware Manual (code: 3AUA0000045496
[English]).

Safety instructions

should be carried out by qualified

WARNING! All electrical installation
A and maintenance work on the drive
electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper
circuit, the motor cable or the motor when input
power is applied to the drive. Always ensure by
measuring that no voltage is actually present.

A rotating permanent magnet motor can
generate a dangerous voltage. Lock the motor
shaft mechanically before connecting a
permanent magnet motor to the drive, and
before doing any work on a drive system
connected to a permanent magnet motor.

Mechanical installation

Fasten the drive module to the mounting base
using screws through the four mounting holes.
Frame A and B can be mounted onto a DIN rail;
it is however highly recommended to fasten
these modules to the mounting base also by
two screws through the lower mounting holes.

Removing the cover assembly

The cover assembly needs to be removed
before the installation of optional modules and
the connection of control cabling. Follow this
procedure to remove the cover assembly. The
numbers refer to the illustrations below.

» Press the tab (1) slightly with a screwdriver.

» Slide the lower cover plate slightly
downwards and pull it out (2).

» Disconnect the panel cable (3) if present.

* Remove the screw (4) at the top of the cover
assembly.

» Carefully pull the lower part of the base
outwards by the two tabs (5).

Refit the cover in reverse order to the above
procedure.
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Installing the power cables

Connection diagram

(optional) B ! /X/ !

ACS850-04 (= r=
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE

L1 L2 L3 (PE) (PE)
I I
Supply disconnecting l l
device (disconnecting B\ N W ‘I)| 2) |
means) with fuses I | |
I
Fe oy -\ - | I
CHK-xx mains choke —_— =t | |
(optional) 'L f_YVY_\ J' | |
| I
JFl-xx mains filter N B A |
| I
| I
| I
|

U2[V2[W2 @ @

=zl E j ) (= I»—T

: |

DRi==:

L=

? Braking resistor
(optional)

Notes:

- If shielded supply (input) cable is used, and
the conductivity of the shield is not sufficient
(see the table below), use a cable with a
ground conductor (1) or a separate PE cable
(2).

- For motor cabling, use a separate ground
cable (3) if the conductivity of the cable shield
is not sufficient (see the table below) and the
cable has no symmetrical ground conductors.

Minimum cross-
sectional area of
protective conductor

Cross-sectional area of
one phase conductor

(S)

(Sp)
S <16 mm? S
16 mm?2 < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<S S/2
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Connection procedure

Cabling examples are presented on page 7.
Tightening torques are presented on page 7
and at appropriate points in the text.

Attach the terminal blocks included to the
drive.

ACS850-04-025A-2...094A-2 and
-025A-5...094A-5 only: Remove the two
plastic connector covers at the top and
bottom of the drive. Each cover is held by
two screws.

On IT (ungrounded) systems and corner-
grounded TN systems, remove the following
screws:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 and
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 and VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 and -025A-5...094A-5).

Fasten the two cable clamp plates included
to the drive, one at the top, one at the
bottom. The clamp plates are identical.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
and -03A0-5...018A-5:

1.5 N'm (13 Ibf-in)
ACS850-04-025A-2...094A-2
and -025A-5...094A-5:
3 N'm (25 Ibf-in)

1.5N'm
(13 Ibf-in)

Strip the power cables so that the shields are
bare at the cable clamps.

Connect the supply, resistor (if present) and
motor cables to the appropriate terminals of
the drive.

Tighten the cable clamps onto the bare cable
shields. Connect the ends of the cable
shields to the ground terminals using cable
lugs. Cover visible bare shield with insulating
tape.

ACS850-04-025A-2...094A-2 and
-025A-5...094A-5 only: Cut suitable slots on
the edges of the connector covers to
accommodate the cables. Refit the covers.

Ground the motor cable shield at the motor
end.

Quick installation guide - ACS850-04



Cabling examples

ACS850-04-03A0-5...018A-5

20— @ @

UDC+ UDC- U1 vi1 w1 VAR

o)

ACS850-04-025A-5...094A-5

(O

S=—=CINC——0

@ UCUD©= U1 @ @
g 2

IHEERY 4y

© © @

(A: { ’_‘\} { ’_‘\P (ﬁb 4’_‘;
@ —————||— m‘l ©
e = w1§" ¥
o 4 var|(©)
\ I

Cable clamp on bare shield.
PE/Ground connection.

Between cable clamp and terminals, cover bare
shield with insulating tape.

Screw lug detail:

OROIONO,

Wire sizes accepted by power
terminals

Drive type ACS850-04...

-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5...08A0-5

J010A-2...018A-2, )
-010A-5...018A-5 0.5...6 mm

-025A-2...094A-2,

Wire size

0.25 ... 4 mm?

6 ... 70 mm?

-025A-5...094A-5

Tightening torques

Power terminals (supply,
i motor, and braking resistor Screw lug
Drive type ' 9 (Allen screw)
ACS850-04... cables)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5. 08A0-5 05...06(4.4...5.3) N/A
-010A-2...018A-2,
-010A-5.. 018A-5 12..15(10.6 ... 13.3) N/A
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 3(25) 1501)
Dri PE/Ground | Power cable co:zv::or
rive type terminals clamps
ACS850-04... covers

N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)

-03A0-2...08A0-2,

-03A0-5..08A0-5 | 19 (13) 1.5 (13) N/A
-010A2...018A2,
010a5..018a5 | 0 (13) 15(13) N/A
~025A-2...050A-2,
-025A-5...050A5 | (39 1.5 (13) 3 (25)
061A2..094A2,| 1o oo 513 -

-061A-5...094A-5

Quick installation guide - ACS850-04
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Installing the control cables

Default 1/0 connection diagram

Notes:

[Default setting with ACS850 standard
control program (Factory macro). See
Firmware Manual for other macros.]

*Total maximum current: 200 mA

The wiring shown is for demonstrative
purposes only. For jumper settings, see
text.

Wire sizes and tightening torques:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG). Torque:
0.5 N'm (5 Ibf-in)

0.5 ... 1.5 mm?2 (28...14 AWG). Torque:
0.3 N'm (3 Ibfin)

Order of terminal headers and

jumpels
m

XPOW
(2-pole, 2.5 mm?)

XRO1
(3-pole, 2.5 mm?)

XRO2
(3-pole, 2.5 mm?)

XRO3
(3-pole, 2.5 mm?)

XD24
(4-pole, 2.5 mm?)

HERE PEE HEE FEE

DI/DIO grounding selection

XDI
(7-pole, 1.5 mm?)

I
I —

e XDIO
= IH (2-pole, 1.5 mm2)

XAl
(7-pole, 1.5 mm?)

Al1, AI2
XAO
(4-pole, 1.5 mm2)
T
H XD2D

(3-pole, 1.5 mm?)
XSTO (orange)
(4-pole, 1.5 mm?)

XPOW
External power input +24VI 1
24VDC,1.6A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Relay output RO1 [Ready] 1_No 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Relay output RO2 [Modulating] —1_NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Relay output RO3 [Fault (-1)] 1 No |7
250 VAC/30VDC COM 8
2A el paou I
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Digital input ground DIGND | 2
+24 V DC* +24VD | 3
Digital input/output ground DIOGND| 4
DI/DIO grounding selection jumpers
XDI
Digital input DI1 [Stop/Start] DI1 1
Digital input DI2 DI2 2
Digital input DI3 [Reset] DI3 3
Digital input DI4 Di4 4
Digital input DI5S DI5 5
Digital input DI6 or thermistor input DI6 6
Start interlock (0 = Stop) DIIL A
XDIO
Digital input/output DIO1 [Output: Ready] DIO1 1
Digital input/output DIO2 [Output: Running] DIO2 2
XAl
Reference voltage (+) +VREF 1
Reference voltage (-) -VREF 2
Ground AGND 3
Analog input Al1 (Current or voltage, selectable by jumper Al1) [Speed Al1+ 4
reference 1] Al1- 5
. . Al2+ 6
Analog input AI2 (Current or voltage, selectable by jumper Al2) A 7
Al1 current/voltage selection jumper Al1
Al2 current/voltage selection jumper Al2
XAO
Analog output AO1 [Current %] AOT+
AO1- 2
AO2+ 3
Analog output AO2 [Speed %] AOZ 2
XD2D
Drive-to-drive link termination jumper T
B 1
Drive-to-drive link or Embedded fieldbus interface A 2
BGND
XSTO
OUT1 1
-— . ouT2 2
Safe torque off. Both circuits must be closed for the drive to start. INT 3
IN2 4

Control panel connection

Memory unit connection

Quick installation guide - ACS850-04



» Set the jumpers on the control unit to the
appropriate position:

DI/DIO grounding selection — Located
between XD24 and XDI. Determines whether
the DIGND (ground for DI1...DI5) floats, or if
it is connected to DIOGND (ground for DI,
DIO1 and DIO2). If DIGND floats, the
common of DI1...DI5 (either GND or V)

should be connected to XD24:2.

DIGND floats DIGND tied to DIOGND -0
2§ 23
3R 3g
4 4

& HH

2

-—

N =

A1 — Determines whether Analog input Al1
is used as a current or voltage input.

Al2 — Determines whether Analog input Al2

f
is used as a current or voltage input. ’

|

Current Voltage
7 7 Use shrink tubing or tape
Pdoo AN ocofd AN to contain strands
Al2 Al2 1 B »EL P | 3
1 1 i /
1

i

Current Voltage
8 | “‘
7 7
Al Al
bd oo |AI2 oood|AlI2
1 1

T — Drive-to-drive link termination. Set to ON
if the drive is the last unit on the link.

ON OFF

=N gt |

Mounting the clamp plate

Remove outer jacket of cable at
clamp to expose cable screen

The clamp plate can be fastened at the top or 1.5 N-m (13 Ibfin)

the bottom of the JCU Control Unit.

Quick installation guide - ACS850-04
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Continue with drive start-up according to the
instructions in the appropriate Quick Start-up
Guide.

Technical data

UL checklist

* The ACS850-04 is an IP20 (UL open type)
drive to be used in a heated, indoor
controlled environment. The drive must be
installed in clean air according to enclosure

classification. Cooling air must be clean, free

from corrosive materials and electrically

conductive dust. See the Hardware Manual

for detailed specifications.
* The maximum ambient air temperature is

40 °C (104 °F) at rated current. The current

is derated for 40 to 55 °C (104 to 131 °F).
« The drive is suitable for use in a circuit

capable of delivering not more than 100,000
rms symmetrical amperes, 500 V maximum.

* The cables located within the motor circuit
must be rated for at least 75 °C (167 °F) in
UL-compliant installations.

» The input cable must be protected with fuses

or circuit breakers. Suitable IEC (class gG)
and UL (class T) fuses are listed in the
Technical data section of the Hardware

Manual. For suitable circuit breakers, contact

your local ABB representative.

* For installation in the United States, branch
circuit protection must be provided in

accordance with the National Electrical Code

(NEC) and any applicable local codes. To

fulfill this requirement, use the UL classified

fuses.

* For installation in Canada, branch circuit
protection must be provided in accordance
with Canadian Electrical Code and any
applicable provincial codes. To fulfill this
requirement, use the UL classified fuses.

* The drive provides overload protection in

accordance with the National Electrical Code
(NEC). See the appropriate Firmware
Manual for overload protection settings.

Quick installation guide - ACS850-04



Hurtig
installationsvejledning -
ACS850-04

Om denne vejledning

Denne vejledning indeholder grundlzeggende
oplysninger om mekanisk og elektrisk
installation af ACS850-04-drevmodulet (0,37 til
45 kW). Du finder den komplette
dokumentation i ACS850-04 Drive Modules
(0.37 to 45 kW) Hardware Manual (kode:
3AUA0000045496 [pa engelsk]).

Sikkerhedsinstruktioner

ADVARSEL! Al elektrisk installation
og alt vedligeholdelsesarbejde pa
drevet ma kun udfaeres af en
autoriseret installater.

Arbejd aldrig pa drevet, bremsechopper-
kredsen, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er tilsluttet drevet. Sgrg altid for
at sikre dette ved at male, at der ikke er nogen
spaending til stede.

En roterende permanent magnet motor kan
generere en farlig spaending. Las motorakslen
mekanisk, fgr du tilslutter en permanent
magnet motor til drevet, og far du udfarer
arbejde pa et drevsystem, der er tilsluttet en
permanent magnet motor.

Mekanisk installation

Fastggr drevmodulet til monteringspladen ved
at skrue skruer i de fire monteringshuller.
Modulstarrelse A og B kan monteres pa en
DIN-skinne, men det anbefales kraftigt ogsa at
fastgere disse moduler til monteringspladen
ved at skrue to skruer i de nederste
monteringshuller.

11

Aftagning af kapslingen

Kapslingen skal tages af, far der installeres
moduler (ekstraudstyr) og tilkobles styrekabler.
Felg denne procedure for at tage kapslingen af.
Tallene henviser til illustrationerne herunder.

» Tryk forsigtigt pa tappen (1) med en
skruetraekker.

» Skub den nederste daekselplade en smule
nedad, og treek i den (2).

» Frakobl panelkablet (3), hvis det findes.

» Fjern skruen (4) i toppen af kapslingen.

» Treek forsigtigt i den nederste del af
bundstykket udad ved hjzelp af de to tapper
(5).

Seet deekslet tilbage i omvendt reekkefolge af

ovenstaende procedure.

Hurtig installationsvejledning - ACS850-04
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Tilslutning af effektkabler
Tilslutningsdiagram

L
Netadskillelsesudstyr l

med sikringer Irﬁi _E _E 1) 2)
1)

I_ ol _ \1_
CHK-xx-netspole — -

(ekstraudstyr) AN
JFI-xx-neffilter B
(ekstraudstyr) LA
ACS850-04 (=fF xr = ):L
Lbd
[upc+[upc-] [UT]VT[WT] PE

[U2[V2[W2] @) @
¢ —j“ <|:J:»—T

I
: |
EINI=F:
L=
* Bremsemodstand
(ekstraudstyr)

Noter:

- Hvis der bruges et skaermet netkabel
(indgangs-), og skaermens ledeevne ikke er
tilstraekkelig (se tabellen herunder), skal der
bruges et kabel med en jordleder (1) eller et
separat PE-kabel (2).

- Nar det geelder motorkabling, skal der bruges

et separat jordkabel (3), hvis kablets ledeevne
ikke er tilstreekkelig (se tabellen herunder), og
kablet ikke har nogen symmetriske jordledere.

Tveaersnit af en faseleder Minimumtvaersnit af
(S) beskyttelsesleder (Sp)
S<16 mm?2 S
16 mm? < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<S Si2

13
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Tilslutningsprocedure

Der er vist eksempler pa tilslutning pa side 15.
Tilspeendingsmomenter er vist pa side 15 og pa
relevante steder i teksten.

Tislut de medfelgende klemraekker til drevet.

Kun ACS850-04-025A-2...094A-2 og
-025A-5...094A-5 : Fjern de to deeksler af
plastik gverst og nederst pa drevet. Hvert
deeksel er fastgjort med to skruer.

Pa IT-systemer (ujordede) og hjgrnejordede
TN-systemer fjernes folgende skruer:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 og
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 og VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 og -025A-5...094A-5).

Fastger de to medfalgende kabelbgijler il
drevet - en i toppen og en i bunden.
Kabelbgjlerne er ens.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
0g -03A0-5...018A-5:

1,5 N'm (13 Ibfin)
ACS850-04-025A-2...094A-2
0g -025A-5...094A-5:
3 N'm (25 Ibfin)

1,5N'm
(13 Ibf-in)

—

Afisoler effektkablerne, sa afskaermningen er
afisoleret ved kabelbgjlerne.

Tilslut forsynings-, modstands- (hvis det
findes) og motorkablet til de korrekte
klemmer pa drevet.

Stram kabelbgijler pa de afisolerede
kabelskaerme. Tilslut kabelskaermenes ender
til jordterminalerne ved hjaelp af kabelsko.
Deek synlige dele af den afisolerede skaerm
med isoleringstape.

Kun ACS850-04-025A-2...094A-2 og
-025A-5...094A-5 : Skeer abninger i kanten
af stikdeekslerne, som passer til kablerne.
Seet daekslerne pa igen.

Tilslut motorkabelskaermen i motorenden.

Hurtig installationsvejledning - ACS850-04



Eksempler pa tilslutning

ACS850-04-03A0-5...018A-5

el=[(c

20— @ @

UDC+ UDC- U1 vi1 w1 VAR

TS| S

=

ACS850-04-025A-5...094A-5

|

Lf

@ UCUDC= U1 @ @
_ 2
L A
© © @
@ ‘I I I I I I I I I 0 ©
et = fL” VT W1 ﬁ’ 2
o 4 var|(©)
‘ I
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Kabelbgijle pa afisoleret skaerm.
PE-/jordforbindelse.

Deek afisoleret skaerm mellem kabelbgjlerne og
terminaler med isoleringstape.

Kabelsko:

OROIONO,

Ledningsstgarrelser, der accepteres

af effektterminaler
Drevtype ACS850-04... Ledningsstarrelse
e
Sms.os | oeom
e

Tilspaendingsmomenter

Effektterminaler Kabelsko
Drevtype (forsynings-, motor- og (sekskant-
ACS850-04... bremsemodstandskabler) skrue)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2,
03A0-5.. 0BA0-5 0,5...0,6 (4,4...53) N/A
-010A-2...018A-2,
-010A-5.. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/A
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 3(25) 1501)
PE-fjord- | Effektkabel- | Strom-
Drevtype terminaler | klemmer | TOrSYnings-
ACS850-04... daksler
N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)
-03A0-2...08A0-2,
03A05. 08AO-s | 15(13) 1,5 (13) N/A
-010A-2...018A-2,
-010A-5...018A5 | 1 (13) 1,5(13) N/A
-025A-2...050A-2,
-025A-5...050A-5 | °(2°) 1.5(13) 3(25)
-061A-2...094A-2,
-061A-5.. 094A-5 18 (160) 1,5(13) 3 (25)

Hurtig installationsvejledning - ACS850-04
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Installation af styrekabler

Diagram over default I/O-tilslutninger

Noter:

[Default-indstilling med ACS850-
standardstyreprogram (fabriksmakro). Se
firmwaremanual til andre makroer].

*Total maks. strgm: 200 mA

Den viste fortradning tjener udelukkende
til illustration. Se oplysninger om
jumperindstillinger i teksten.
Ledningsstarrelser og
fastspandingsmomenter:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0.5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Moment:
0.5 N'm (5 Ibf-in)

XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:

0,5 ... 1,5 mm?2 (28...14 AWG). Moment:
0.3 N'm (3 Ibfin)

Rakkefolge af terminalheadere og -

jumpele
m

XPOW
(2-polet, 2,5 mm?)

XRO1
(3-polet, 2,5 mm?)

XRO2
(3-polet, 2,5 mm?)

XRO3
(3-polet, 2,5 mm?)

XD24
(4-polet, 2,5 mm?)

HERE PEE HEE FEE

Valg af DI/DIO-jording

XDI
(7-polet, 1,5 mm?)

I
I —

=i XDIO
= IH (2-polet, 1,5 mm?2)

XAl
(7-polet, 1,5 mm?)

Al1, AI2
XAO
(4-polet, 1,5 mm2)
T
H XD2D

(3-polet, 1,5 mm?2)
XSTO (orange)
(4-polet, 1,5 mm?)

XPOW
Ekstern indgangseffekt +24VI 1
24VDC,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Releeudgang RO1 [Driftklar] 1 No |1
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Relseudgang RO2 [Modulering] —1_NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Relzeudgang RO3 [Fejl (-1)] 1 No |7
250 VAC/30VDC COM 8
2A el paou I
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Jording af digital indgang DIGND | 2
+24 V DC* +24VD | 3
Jording af digital indgang/udgang DIOGND | 4
Jumpere til valg af DI/DIO -jording
XDI
Digital indgang DI1 [Stop/Start] DI1 1
Digital indgang DI2 DI2 2
Digital indgang DI3 [Nulstil] DI3 3
Digital indgang D14 D4 4
Digital indgang DI5 DI5 5
Digital indgang DI6 eller termistorindgang DI6 6
Start interlock (0 = Stop) DIIL A
XDIO
Digital indgang/udgang DIO1 [Udgang: Driftsklar] DIO1 1
Digital indgang/udgang DIO2 [Udgang: Drift] DIO2 2
XAl
Referencespaending (+) +VREF 1
Referencespaending (-) -VREF 2
Jord AGND 3
Analog indgang Al1 (strem eller spaending, kan veelges med jumper Al1) | Al1+ 4
[Hastighedsreference 1] Al1- 5
. . . Al2+ 6
Analog indgang Al2 (strem eller spaending, kan veelges med jumper Al2) Al 7
Al1 jumper til valg af strem/spaending Al
Al2 jumper til valg af strem/spaending Al2
XAO
Analog udgang AO1 [Strem-%)] AOT+ !
AO1- 2
Analog udgang AO2 [Hastigheds-%] AOZ: 3
AO2- 4
XD2D
Jumper til afbrydelse af drev-til-drev-forbindelse T
B 1
Drev-til-drev-forbindelse eller indbygget fieldbusinterface A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1
Safe torque off. Begge kredse skal vaere lukkede, for at drevet kan out2 § 2
starte. IN1 3
IN2 4

Tilslutning til betjeningspanel

Tilslutning til hukommelsesenhed

Hurtig installationsvejledning - ACS850-04
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+ Indstil jumperne pa styreenheden til den
korrekte position:

Valg af DI/DIO jording — placeret mellem
XD24 og XDI. Bestemmer, om DIGND
(jording til DI1...DI5) flyder, eller om den er
forbundet til DIOGND (jord for DI6, DIO1 og
DIO2). Hvis DIGND er flydende, skal
common-enheden af DI1...DI5 (enten GND
eller V) veere tilsluttet til XD24:2.

DIGND er flydende DIGND er bundet til
DIOGND

28 28
IR 3R
4 4

o O

B
1 1
2 2

Al1 — Afger, om analogindgang Al1 bruges
som en strgm- eller speendingsindgang.

0,7 N'm (6,2 Ibfin)

Strem Spaending
7 7 Brug krympeflex eller tape
9 oo |AM1 oo ea|A1 til at holde tradene
Al2 Al2 LE] & A ;
1 1 [l . ! /

Al2 — Afggr, om analog indgang Al2 bruges
som en strgm- eller spaendingsindgang.

2 [?

Stram Spaending
7 7
A1 A1
o9 oo |Al2 oo g9 |Al2
1 1

T — Afbrydelse af drev til drev-forbindelse.
Saet til ON, hvis drevet er den sidste enhed i
forbindelsen.

ON OFF
edo |7 | =l

Tag den udvendige kappe af kablet ved

Montering af af|astningsp|aden klemmen for at blotlaegge kabelskeermen
1,5 N-m (13 Ibf-in)

Aflastningspladen kan fastggres i toppen eller
bunden af JCU-styreenheden.

Hurtig installationsvejledning - ACS850-04
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Fortsaet med opstart af drevet i henhold til
instruktionerne i den relevante Quick Start-up
Guide.

Tekniske data

UL-checkliste

+ ACS850-04 er et IP20-drev (UL aben type),
der er beregnet til brug i et opvarmet,
indendgrs kontrolleret miljg. Drevet skal
monteres i ren luft i overensstemmelse med
kapslingsklasse. Kaleluften skal veere ren og
fri for korroderende materialer og elektrisk
ledende stgv. Detaljerede specifikationer
findes i hardwaremanualen.

* Den maksimale omgivelsestemperatur er
40 °C (104 °F) ved nominel strgm.
Stremmen er reduceret for 40 til 55 °C (104
til 131 °F).

» Drevet er egnet til anvendelse i netveerk,
som ikke leverer mere end 100.000 rms
symmetriske ampere, 500 V maximum).

» Kablerne i motorkredslgbet skal vaere
dimensioneret til mindst 75 °C (167 °F) i
installationer med UL-overensstemmelse.

» Netkablet skal beskyttes med sikringer eller
maksimalafbrydere. Passende IEC- (klasse
gG) og UL-sikringer (klasse T) er vist i
afsnittet om tekniske data i
hardwaremanualen. Kontakt din lokale ABB-
repraesentant for at fa oplysninger om
passende maksimalafbrydere.

* Ved installation i USA skal
netkredslgbsbeskyttelse udfgres i henhold til
the National Electrical Code (NEC) samt
enhver lokalt geeldende kode. Brug UL-
klassificerede sikringer for at overholde dette
krav.

* Ved installation i Canada skal
netkredslgbsbeskyttelse udfares i henhold til
Canadian Electrical Code samt enhver lokalt
geeldende kode. Brug UL-klassificerede
sikringer for at overholde dette krav.

» Drevet har overbelastningsbeskyttelse iht.

National Electrical Code (NEC). Du kan finde
oplysninger om indstillinger for
overbelastningsbeskyttelse i den relevante
firmwaremanual.

Hurtig installationsvejledning - ACS850-04



Kurzanleitung fur die
Installation - ACS850-04

Informationen uber diese
Kurzanleitung

Diese Anleitung enthalt grundlegende Informa-
tionen zur mechanischen und elektrischen
Installation des Frequenzumrichtermoduls
ACS850-04 (0,37 bis 45 kW). Die vollstandige
Dokumentation finden Sie im Hardware-
Handbuch ACS850-04 Frequenzumrichtermo-
dule (0,37 bis 45 kW) (3AUA0000048245
[deutsch]).

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Alle elektrischen
Installations- und Wartungsarbeiten
an dem Frequenzumrichter dlrfen

nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgeflhrt werden.

Arbeiten Sie niemals bei eingeschalteter Span-
nung an dem Frequenzumrichter, dem Brems-
Chopper, dem Motorkabel oder dem Motor.
Stellen Sie durch eine Messung immer sicher,
dass keine Spannung anliegt.

Ein drehender Permanentmagnet-Motor kann
gefahrliche Spannung erzeugen. Blockieren Sie
die Motorwelle mechanisch, bevor Sie einen
Permanentmagnet-Motor an den Frequenzu-
mrichter anschlief3en und bevor Sie Arbeiten an
einem Antriebssystem vornehmen, an das ein
Permanentmagnet-Motor angeschlossen ist.

Mechanische Installation

Befestigen Sie das Frequenzumrichtermodul
mit vier Schrauben durch die vier Montageboh-
rungen am Grundrahmen. Module der Baugro-
Ren A and B kdénnen auf einer DIN-Schiene
montiert werden; es wird jedoch empfohlen,

auch diese Module auf der
Montagegrundflache mit zwei Schrauben an
den unteren Montagebohrungen zusatzlich zu
befestigen.

19

Demontage der vorderen
Abdeckung

Die vordere Abdeckung muss demontiert wer-
den, bevor die Installation der optionalen
Module und der Anschluss der Steuerkabel
erfolgen kann. Gehen Sie bei der Demontage
der vorderen Abdeckung in der Reihenfolge der
unten aufgefiihrten Punkte vor. Die Ziffern
beziehen sich auf die Abbildung auf der
folgenden Seite.

 Die Halterung (1) vorsichtig mit einem
Schraubenzieher eindricken.

» Die untere Abdeckung vorsichtig nach unten
schieben und herausziehen (2).

» Das Kabel des Bedienpanels (3) abziehen,
falls vorhanden.

» Die Schraube (4), mit der die Abdeckung
befestigt ist, herausdrehen.

» Vorsichtig den unteren Teil mit den zwei Hal-
terasten (5) aus der Basis herausziehen.

Die vordere Abdeckung in umgekehrter
Reihenfolge wie oben wieder montieren.

Kurzanleitung fiir die Installation - ACS850-04



20

I

s

\Y

!‘#\1 Y

Kurzanleitung ftir die Installation - ACS850-04



21

Installation der Leistungskabel

Anschlussplan

(optional) B ! /X/ !

ACS850-04 (= r=
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE

L1 L2 L3 (PE) (PE)
[ I
Trennvorrichtung l l
(Trenner) mit \ B\ N W ‘I)| 2)I
Sicherungen I | |
[
Netzdrossel CHK-xx JE A N | |
(optional) 'L RAMASS J' | |
| I
NetZzfilter JFI-xx P41y | |
| I
| I
| I
|

U2[Vv2]w2 @ @

(== e j ) (= I»—T

: |

D=

="

’ Bremswiderstand
(optional)

Hinweise:

- Bei Verwendung von geschirmten Einspei-
sekabeln und einer nicht ausreichenden Leitfa-
higkeit des Schirms (siehe Tabelle unten) muss
ein Kabel mit einem Erdleiter (1) oder ein
separates PE-Kabel (2) verwendet werden.

- Verwenden Sie fur den Motorkabelanschluss
ein separates Erdungskabel (3), wenn die Leit-
fahigkeit der Kabelabschirmung nicht ausreicht
(siehe Tabelle unten) und wenn das Kabel
keine symmetrischen Erdungsleiter hat.

Querschnitt eines Mindestquerschnitt des
Phasenleiters (S) Schutzleiters (Sp)
S <16 mm? S
16mm2<8535mm2 16 mm?
35mm?<$S Si2

Kurzanleitung fiir die Installation - ACS850-04
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Vorgehensweise bei Anschlussar-
beiten

Kabelanschluss-Beispiele siehe Seite 23.
Anzugsmomente sind auf Seite 23 und zu den
jeweiligen Punkten im Text angegeben.

+ Die mitgelieferten Klemmenleisten am Fre-
quenzumrichter montieren.

* Nur ACS850-04-025A-2...094A-2 und
-025A-5...094A-5 : Die beiden Kunststoff-

Klemmenabdeckungen am Frequenzumrich-

termodul oben und unten entfernen. Jede
Abdeckung wird von zwei Schrauben
gehalten.

» Bei Anschluss an IT- (ungeerdete) und
asymmetrisch geerdete TN-Netze missen
die folgenden Schrauben entfernt werden:
VAR (bei ACS850-04-03A0-2...018A-2 und
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 und VAR2 (bei ACS850-04-
025A-2...094A-2 und -025A-5...094A-5).

» Die zwei mitgelieferten Kabelabfangbleche
am Frequenzumrichtermodul montieren,
eines oben und das andere unten. Die
Kabelabfangbleche sind identisch.

1,5 Nm
(13 Ibf-in)

ACS850-04-03A0-2...018A-2
und -03A0-5...018A-5:

1,5 Nm (13 Ibf-in)
ACS850-04-025A-2...094A-2
und -025A-5...094A-5:
3 Nm (25 Ibf-in)

Die Leistungskabel soweit abisolieren, dass
die Kabelschirme im Bereich der Kabel-
schellen blank liegen.

Die Einspeise-, Bremswiderstands- (falls vor-
handen) und Motorkabel an die jeweiligen
Klemmen des Frequenzumrichtermoduls
anschlief3en.

Die Kabelschellen Gber den blanken Kabel-
schirmen verschrauben. Die Enden der
Kabelschirme mit Kabelschuhen an die
Erdungsklemmen anschlieen. Sichtbare
Kabelschirme mit Isolierband abkleben.

Nur ACS850-04-025A-2...094A-2 und
-025A-5...094A-5: Schneiden Sie passende
Schlitze in den Rand der Plastik-
Klemmenabdeckung, um die Leistungskabel
aufzunehmen. Die Abdeckungen wieder
montieren.

Die Motorkabelschirme motorseitig an Erde/
PE anschliel3en.

Kurzanleitung ftir die Installation - ACS850-04



Kabelanschluss-Beispiele

ACS850-04-03A0-5...018A-5

C
C

@ @E m@ ZR%,
UDC+UDC- U1 vi wi (VAR

" &)

\

ACS850-04-025A-5...094A-5

@

©,
SI©

©

©
©
©
©
©

@)
@
©

©
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Kabelschelle tiber dem blanken Kabelschirm.
PE/Erdungsanschluss.

Den Kabelschirm zwischen Kabelschellen und
Anschlussklemmen mit Isolierband abkleben.

OROIOIO,

Kabelschuh-Verschraubung:

KabelgroBen der Leistungsklemmen

Cios s | o
P I
e

Anzugsmomente
Leistungsanschliisse Kabelschuh
Fr_equenz- (Einspeise-, Motor- und (Inbus-
l:g';‘:;t;:yp Bremswiderstandskabel) schraube)
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2, nicht

-03A0-5...08A0-5 05...06(44...53) zutreffend

-010A-2...018A-2, 12..15(10,6 ... 13.3) nicht

-010A-5...018A-5 Jutreftond
~025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 3(25 15 (11)

PE/ Leistungs-| Abdeckungen

Fr_equenz- Erdungs- kabel- Leistungs-
umrichter-Typ | ,schiuss | Klemmen | anschliisse
ACS850-04...

Nm (Ibfin) | Nm (bf-in) | Nm (Ibf-in)

-03A0-2...08A0-2,

-03A0-5.. 08A0-5 1,5 (13) 1,5 (13) | nicht zutreffend

-010A-2...018A-2,

010A5. 018A-5 1,5(13) 1,5 (13) | nicht zutreffend

-025A-2...050A-2,

-025A-5...050A5 | S (39 1,5 (13) 3(25)
061A-2..094A2,
-061A-5..004A-5 | 18(160) | 1.5(13) 3 (25)

Kurzanleitung fiir die Installation - ACS850-04
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Anschlusse der Steuerkabel

Standard-E/A-Anschlussplan

Hinweise:

[Standardeinstellung beim ACS850
Standard-Regelungsprogramm (Makro
Werkseinstellung). Siehe Firmware-
Handbuch zu anderen Makros.]

*Gesamter maximaler Strom: 200 mA
Gezeigte Anschlisse dienen nur als
Beispiel. Weitere Informationen zu den

Anschlissen und Jumpern enthalt der
folgende Text.

Kabelquerschnitte und
Anzugsmomente:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Anzugsmoment: 0,5 Nm (5 Ibf-in)

0,5... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Anzugsmoment: 0,3 Nm (3 Ibfin)

Anordnung der Klemmen und

Jumpel
m

XPOW
(2-polig, 2,5 mm?)

XRO1
(3-polig, 2,5 mm?)

XRO2
(3-polig, 2,5 mm?)

XRO3
(3-polig, 2,5 mm3)

XD24
(4-polig, 2,5 mm?)

HERE PEE HEE FEE

DI/DIO Auswahl Masse

XDI
(7-polig, 1,5 mm?)

T EEEEE
I —

= XDIO
= IH (2-polig, 1,5 mm?)

XAl
(7-polig, 1,5 mm?)

Al1, AI2
XAO
(4-polig, 1,5 mm?)
T
H XD2D

(3-polig, 1,5 mm?)
XSTO (orange)
(4-polig, 1,5 mm32)

XPOW
Externe Spannungsversorgung +24VI 1
24VDC,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Relaisausgang RO1 [Bereit] 1 NEIN 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Relaisausgang RO2 [Moduliert] [ [NEN |} 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Relaisausgang RO3 [Stérung(-1)] [ LNEN } 7
250 VAC/30VDC COM 8
2A N o
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Digitaleingang Masse DIGND | 2
+24 V DC* +24VD || 3
Digitaleingang/-ausgang Masse DIOGND | 4
DI/DIO Jumper fir Auswahl Masse
XDI
Digitaleingang DI1 [Stopp/Start] DI1 1
Digitaleingang DI2. DI2 2
Digitaleingang DI3 [Reset] DI3 3
Digitaleingang DI4 D4 4
Digitaleingang DI5 DI5 5
Digitaleingang DI6 oder Thermistoreingang DI6 6
Startsperre (0 = Stopp) DIIL A
XDIO
Digitaleingang/-ausgang DIO1 [Ausgang: Bereit] DIO1 1
Digitaleingang/-ausgang DIO2 [Ausgang: Lauft] DIO2 2
XAl
Referenzspannung (+) +VREF 1
Referenzspannung (-) -VREF 2
Masse AGND 3
Analogeingang Al1 (Strom oder Spannung mit Jumper Al1 einstellbar) Al1+ 4
[Drehzahl-Sollwert 1] Al1- 5
. . ) Al2+ 6
Analogeingang Al2 (Strom oder Spannung mit Jumper Al2 einstellbar) A 7
Al1 Jumper Auswahl Strom/Spannung Al1
Al2 Jumper Auswahl Strom/Spannung Al2
XAO
Analogausgang AO1 [Strom %)] AOT+
AO1- 2
Analogausgang AO2 [Drehzahl %] AOZ: 3
AO2- 4
XD2D
Jumper Abschlusswiderstand Umrichter-Umrichter-Verbindung T
B 1
Umrichter-Umrichter-Verbindung oder integrierte Feldbus-Schnittstelle A 2
BGND
XSTO
OUT1 1
Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO). Beide Kreise miissen fiir out2 § 2
den Start des Frequenzumrichters geschlossen sein. IN1 3
IN2 4

Bedienpanel-Anschluss

Anschluss Memory Unit

Kurzanleitung ftir die Installation - ACS850-04



» Die Jumper der Regelungseinheit in die rich-
tige Position stellen:

DI/DIO Auswahl Masse — zwischen XD24
und XDI. Einstellung, ob DIGND (Masse flir
DI1...DI5) massefrei sind, oder an DIOGND
(Masse fir D16, DIO1 und DIO2) angeschlos-
sen sind. Wenn DIGND massefrei ist, sollte
die Masse der Digitaleingange DI1...DI5
(kann GND oder V. sein) an XD24:2 gelegt

werden.

DIGND massefrei DIGND verbunden mit

DIOGND
23 23
38 38
4 4
B3 i
1 1
2 2

Al1 — Einstellung von Analogeingang Al1 auf
ein Strom- oder ein Spannungssignal.

Strom Spannung
7 7
ed oo A1 ocolfod|A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Einstellung von Analogeingang Al2 auf
ein Strom- oder ein Spannungssignal.

Strom Spannung
7 7
Al1 Al1
ed oo |Al2 oo o9 |Al2
1 1

T — Abschluss der Umrichter-Umrichter-Ver-
bindung. Muss auf EIN gesetzt werden,
wenn der Frequenzumrichter das letzte
Geréat der Verbindung ist.

EIN AUS

= gl |

Montage des Kabelklemmenblechs

Das Kabelklemmen-/-abfangblech kann oben
oder unten an der Regelungseinheit JCU
befestigt werden.

25

—— )

oRes. S

L8\

DS S
T

[

=0

0,7 N-m (6.2 Ibf-in)

Vorstehende Drahte mit Schrumpf-
schlauch oder Isolierband
zusammenhalten.

Den dulReren Kabelmantel im Bereich
der Schelle entfernen, um den Kabel-
schirm freizulegen. 1,5 Nm (13 Ibf-in)

Kurzanleitung fiir die Installation - ACS850-04
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Setzen Sie die Inbetriebnahme des Frequenz-
umrichters geman den Anweisungen in der
jeweiligen Kurzanleitung fiir die Inbe-
triebnahme fort.

Technische Daten

UL-Checkliste

» Der ACS850-04 ist ein Frequenzumrichter
mit Schutzart IP20 (UL-Typ offen) zur Ver-
wendung in beheizten Innenrdumen. Der
Frequenzumrichter muss in sauberer Luft
gemal Gehauseklassifizierung installiert
werden. Die Kihlluft muss sauber, frei von
korrosiven Materialien und elektrisch leitfa-
higem Staub sein. Ausfuhrliche Spezifika-
tionen finden Sie im Hardwarehandbuch.

» Die maximal zuldssige Temperatur der
Umgebungsluft bei Nennstrom betragt 40 °C
(104 °F). Der Strom muss bei 40 bis 55 °C
(104 bis 131 °F) reduziert werden.

» Der Frequenzumrichter eignet sich fir die
Verwendung in einem Netz mit einem Kurz-
schlusswert von nicht mehr als eff. 100.000
A symm. Kurzschlussstrom, maximal 500 V.

» Die Kabel innerhalb des Motorschaltkreises
mussen fur mindestens 75 °C (167 °F) in UL-
konformen Installationen ausgelegt sein.

» Das Eingangskabel muss durch geeignete
Sicherungen oder Leistungsschalter
geschutzt sein. Geeignete |IEC- (Klasse gG)
und UL- (Klasse T) Sicherungen werden in
den Technischen Daten im Hardware-
Handbuch angegeben. Informationen zu
geeigneten Leistungsschaltern bzw. Schutz-
schaltern erhalten Sie von lhrer ABB-Vertre-
tung.

» Zur Installation in den Vereinigten Staaten
muss der Zweigstromkreis-Schutz dem
National Electrical Code (NEC) und allen
anwendbaren lokalen Vorschriften gentigen.
Verwenden Sie UL-klassifizierte
Sicherungen, um diese Anforderung zu
erfillen.

Zur Installation in Kanada muss der
Zweigstromkreis-Schutz dem Canadian
Electrical Code und allen anwendbaren Vor-
schriften der Provinzen geniigen. Verwenden
Sie UL-klassifizierte Sicherungen, um diese
Anforderung zu erflllen.

Der Frequenzumrichter bietet einen Uberlas-
tungsschutz gemal dem National Electrical
Code (NEC). Das jeweilige Firmware-
Handbuch enthalt die Einstellungen zum
Uberlastschutz.

Kurzanleitung ftir die Installation - ACS850-04



Guia de instalacion
rapida - ACS850-04

Acerca de esta guia

Esta guia contiene informacién muy basica
acerca de la instalacién mecanica y eléctrica
del médulo de convertidor de frecuencia
ACS850-04 (de 0,37 a 45 kW). Para obtener la
documentaciéon completa, consulte ACS850-04
Drive Modules (0.37 to 45 kW) Hardware
Manual (cédigo: 3AUA0000045496 [inglés])).

Instrucciones de seguridad

ADVERTENCIA: Todos los trabajos

de instalacion eléctrica y
mantenimiento realizados en el
convertidor deben ser ejecutados

unicamente por electricistas
cualificados.

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del
chopper de frenado, el cable de motor o el
motor con la alimentacion del convertidor
conectada. Realice siempre una medicioén para
verificar que no existe tension.

Un motor de imanes permanentes en rotacion
puede generar una tension peligrosa. Bloquee
mecanicamente el eje del motor antes de
conectar un motor de imanes permanentes al
convertidor, asi como antes de comenzar a
trabajar en un sistema de convertidor de
frecuencia conectado a un motor de imanes
permanentes.

Instalacion mecanica

Sujete el médulo de convertidor a la base de
montaje con tornillos a través de los orificios de
montaje. Los bastidores A y B pueden
montarse sobre una guia DIN; no obstante, se
recomienda encarecidamente fijar
adicionalmente estos modulos a la base
mediante dos tornillos a través de los agujeros
inferiores de montaje.

27

Retirada de la cubierta

Es necesario retirar la cubierta antes de
instalar los modulos opcionales y de conectar
el cableado de control. Siga este procedimiento
para retirar la cubierta. Los numeros hacen
referencia a las ilustraciones que se muestran
a continuacién.

* Presione sobre la pestana (1) ligeramente
con un destornillador.

» Deslice la placa de la cubierta inferior con
suavidad hacia abajo y tire de ella (2).

» Desconecte el cable del panel (3) silo
hubiere.

* Retire el tornillo (4) de la parte superior de la
cubierta.

» Tire con cuidado de la parte inferior de la
base con ayuda de las dos pestafias (5).

Vuelva a colocar la cubierta procediendo en el
orden inverso.

Guia de instalacion rapida - ACS850-04
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Instalacion de los cables de
alimentacion

Diagrama de conexiones
L1 L2 L3 (PE) (PE)

Dispositivo de

desconexion de \ A -\ - 1)
alimentacion (medio de I | |
desconexioén) con ! | I
fusibles I ° —'\]— \1— W

I I

Reactancia de red JE A N
CHKoxx (opcional) Bassa i
I I
Filtro de red JFl-xx S S U
(opcional) S R
I I
ACS850-04 = r = |
L b
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE

@

| = I'—T

: |

13) I I

| — -

L=

? Resistencia de
frenado (opcional)

Wlmj@

Notas:

- Si se utiliza cable de alimentacién (entrada)
apantallado y la conductividad de la pantalla no
es suficiente (véase la tabla siguiente), utilice
un cable con un conductor de tierra (1) o un
cable de tierra de proteccion separado (2).

29

- En el caso de los cables de motor, utilice un
cable de conexion a tierra separado (3) si la
conductividad de la pantalla no es suficiente
(véase la tabla siguiente) ni el cable tiene
conductores de tierra simétricos.

Seccion transversal de
un conductor de fase

Seccion transversal
minima del conductor

(S) protector (Sp)
S<16 mm? S
16 mm? < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<S Si2

Guia de instalacion rapida - ACS850-04
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Procedimiento de conexion

Se muestran ejemplos de cableado en la
pagina 31. Los pares de apriete se muestran
en la pagina 31 y en los puntos del texto que
asi lo requieran.

Fije los bloques de terminales incluidos al
convertidor.

So6lo ACS850-04-025A-2...094A-2 y
-025A-5...094A-5: Retire las dos cubiertas
de plastico de los conectores situados en la
parte superior e inferior del convertidor.
Cada cubierta se encuentra sujeta mediante
dos tornillos.

En redes IT (sin conexion a tierra) y redes
TN con conexidn a tierra en un vértice, retire
los siguientes tornillos:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 y
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 y VAR2
(ACS850-04-025A-2...094A-2

y -025A-5...094A-5).

Apriete las dos placas de sujecion de cables
incluidas en el convertidor, una en la parte
superior y la otra en la inferior. Ambas placas
de sujecién son idénticas.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
y -03A0-5...018A-5:

1,5 N'm (13 Ibfin)
ACS850-04-025A-2...094A-2 y
-025A-5...094A-5;
3 N'm (25 Ibfin)

',“ 1,5N'm
= /(13 Ibf-in)

Pele los cables de alimentacién para que el
apantallamiento quede en contacto directo
con las abrazaderas de cable.

Conecte los cables de alimentacion, de
resistencia (si estan presentes) y del motor a
los terminales correspondientes del
convertidor de frecuencia.

Apriete las abrazaderas de cable
directamente sobre el apantallamiento de los
cables. Conecte los extremos del
apantallamiento de los cables a los
terminales de tierra usando orejetas de
cable. Cubra la parte visible del
apantallamiento con cinta aislante.

Solo ACS850-04-025A-2...094A-2 y
-025A-5...094A-5: Practique las ranuras
necesarias en los bordes de las cubiertas de
conectores para alojar los cables. Vuelva a
instalar las cubiertas.

Conecte a tierra el apantallamiento del cable
de motor en el extremo del motor.
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Abrazadera de cable directamente sobre el
apantallamiento.

PE/conexion a tierra.

Entre la abrazadera de cable y los terminales,
envuelva el apantallamiento descubierto con
cinta aislante.

OBNOIONO

Detalle de orejeta roscada:

Tamanos de cable adecuados para
terminales de alimentacién

Tipo de convertidor o .
ACS850-04... Tamaiio del hilo
-03A0-2...08A0-2, 2
-03A0-5...08A0-5 0.25 ... 4 mm
-010A-2...018A-2, 2
-010A-5...018A-5 0.5...6mm
-025A-2...094A-2, 2
-025A-5...094A-5 6...70mm
Pares de apriete
Terminales de Orejeta
Tipo de alimentacioén (cables de roscada
convertidor alimentacién, motor y (tornillo
ACS850-04... resistencia de freno) Allen)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5.. 08A0-5 05...0,6 (4,4 ...53) N/D
-010A-2...018A-2,
-010A-5.. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/D
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 3(29) 15011
' P.EI Abrazaderas Cubiertas
Tipo de terminales del conector
i de conexion del cable de de
convertidor . alimentacion | _ . L.
ACS850-04... a tierra alimentacion

N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)

-03A0-2...08A0-2,

-03A0-5..08A0-5 | 1 (13) 1,5 (13) N/D
-010A2...018A2,

-010A-5...018A5 | -2 (13) 1,5 (13) N/D
~025A-2...050A-2,

-025A-5...050A5 | (29 1.5 (13) 3(25)
061A2.094A2 | oo 513 -

-061A-5...094A-5
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Instalacion de los cables de control

Diagrama de conexiones de E/S por defecto

Notas:

[Ajuste predeterminado con el programa
de control estandar del ACS850 (macro
Fabrica). Véase el Manual de firmware
para obtener informacién sobre otras
macros].

*Intensidad maxima total: 200 mA

Las conexiones representadas en la
figura son sélo a titulo demostrativo.
Consulte el texto para conocer los
ajustes de los puentes.

Tamanos de cable y pares de apriete:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0,5... 2,5 mm? (24...12 ANG). Par:
0,5 N-m (5 Ibf-in)

0,5... 1,5 mm? (28...14 AWG). Par:
0,3 N-m (3 Ibf-in)

Orden de los conectores y puentes

de los terminales
jm
TJ

XPOW
(bipolar, 2,5 mm?2)

XRO1
(tripolar, 2,5 mm2)

XRO2
(tripolar, 2,5 mm?)

XRO3
(tripolar, 2,5 mm2)

XD24
(tetrapolar, 2,5 mm2)

=HAEE PEE HRE HEE

Seleccion de tierra DI/DIO

XDI
(7 polos 1,5 mm2)

XDIO
(bipolar 1,5 mm?2)

XAl
(7 polos 1,5 mm2)

Al1, Al2

XAO

(tetrapolar, 1,5 mm2)
T

XD2D

(tripolar 1,5 mm2)

XSTO (naranja)
(tetrapolar, 1,5 mm2)

XPOW
Entrada de alimentacién externa +24 VI 1
24V CC, 1,6 A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Salida de relé RO1 [listo] —1_No 1 &
250V CA/30VCC COM 2
2A “ Tne |3
Salida de relé RO2 [modulando] —1_No 4
250V CA/30VCC COM 5
2A « w5
Salida de relé RO3 [fallo(-1)] 1 No |7
250V CA/30VCC COM 8
ZA e 9
XD24
+24 V CC* +24VD 1
Tierra de entrada digital DIGND | 2
+24 V CC* +24VD | 3 |
Tierra de entrada/salida digital DIOGND | 4
Puentes de seleccion de tierra DI/DIO
XDI
Entrada digital DI1 [parada/arranque] DI1 1 —e
Entrada digital DI2 DI2 2
Entrada digital DI3 [restauracion] DI3 3 —
Entrada digital DI4 Dl4 4
Entrada digital DI5 DI5 5
Entrada digital DI6 o entrada de termistor DI6 6
Bloqueo de marcha (0 = paro) DIIL A
XDIO
Entrada/salida digital DIO1 [salida: lista] DIO1 1 &
Entrada/salida digital DIO2 [salida: en marcha] DIO2 2 &
XAl
Tension de referencia (+) +VREF 1
Tension de referencia (—) -VREF 2
Tierra AGND 3
Entrada analégica Al1 (intensidad o tension, seleccionable con el All+ 4
puente Al1) [referencia de velocidad 1] Al1- 5
Entrada analégica Al2 (intensidad o tension, seleccionable con el Al2+ 6
puente Al2) Al2- 7
Puente de seleccion de intensidad/tension Al1 Al1
Puente de seleccion de intensidad/tension Al2 Al2
XAO
. L ) ) AO1+ 1
Salida analégica AO1 [intensidad en %]
AO1- 2
. - ’ AO2+ 3 : ‘/\
Salida analégica AO2 [velocidad en %] AOZ )
XD2D
Puente de terminacion de enlace de convertidor a convertidor T
_Enlace de convertidor a convertidor o interfaz de bus de campo i ;
integrado
BGND 3
XSTO
OouT1 1 —|
Funcién "Safe torque off". Ambos circuitos deben estar cerrados para ouT2 | 2 —m-—- N
que el convertidor pueda ponerse en marcha. IN1 3 ﬁg """
IN2 4

Conexién del panel de control

Conexion de la unidad de memoria
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+ Coloque los puentes de la unidad de control Montaje de la placa de fijacion
en la posicion adecuada:

seleccion de tierra DI/DIO - situada entre
XD24 y XDI. Determina si DIGND (tierra para

DI1...DI5) es flotante o si esta conectada a
DIOGND (tierra para DI6, DIO1 y DIO2). Si

La placa de fijacion puede sujetarse a la parte
superior o inferior de la unidad de control JCU.

DIGND es flotante, el modo comun de & ()G .k | B
DI1...DI5 (GND o V) debe conectarse a ® -\E“g\l=§~ h
XD24:2. PR
DIGND flotante DIGND enlazado con
DIOGND
2§ 23
39 38 0
4 4

D

B3 K
1

2 2

-—

A1 — Determina si la entrada analégica Al1
se utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tension
7 7
[ed oo |AM ooled|Al1
Al2 Al2 0,7 N'm (6,2 Ibf-in)
1 1

Al2 — Determina si la entrada analdgica Al2
se utiliza como entrada de intensidad o de

tension.
Intensidad Tension
7 7
Al Al
d oo |AI2 colfod|AI2
1 1

T — Terminacion de enlace de convertidor a
convertidor. Ajustelo a ON si el convertidor
es la ultima unidad del enlace.

ON OFF

gae |7 | gt |
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Utilice tubos de
retractilado o cinta para

sujetar los hilos

=M= Lo IN.I- N AN] I
ql / ‘ i
i I |

Retire la camisa exterior del
cable en la abrazadera para
dejar a la vista el
apantallamiento del cable
1,5 N'-m (13 Ibfin)

Continde con la puesta en marcha del
convertidor conforme a las instrucciones de la
Guia rapida de puesta en marcha
correspondiente.

Datos técnicos

Listado de comprobaciéon UL

» EI ACS850-04 es un convertidor de
frecuencia con proteccion IP 20 (UL tipo
abierto) que debera emplearse en interiores
con ambiente controlado. El convertidor
debera ser instalado en una atmésfera limpia
de conformidad con la clasificacién del
armario. El aire de refrigeracion debera estar
limpio y libre de materiales corrosivos y de
polvo conductor de electricidad. Consulte las
especificaciones detalladas en el Manual de
hardware.

La temperatura ambiente maxima es de

40 °C (104 °F) aintensidad nominal. Se
produce derrateo a temperaturas de entre 40
y 55 °C (de 104 a 131 °F).

El convertidor es apto para ser usado en
circuitos que no proporcionen mas de

100 000 amperios eficaces simétricos, 500 V
como maximo.

Los cables situados en el circuito del motor
deben tener una especificacion minima de

75 °C (167 °F) en instalaciones realizadas

conforme a la norma UL.

El cable de entrada debe estar protegido
mediante fusibles o interruptores
automaticos. Se incluye una lista de fusibles
IEC (clase gG) y UL (clase T) adecuados en
la seccion Datos técnicos del Manual de
hardware. Péngase en contacto con su
representante local de ABB para informarse
sobre los interruptores automaticos
adecuados.

Para instalacion en los Estados Unidos, se
debera proporcionar la proteccion de
circuitos derivados, de conformidad con el
Cddigo Eléctrico Nacional de EE. UU. (NEC)
y con cualquier normativa local aplicable.
Para cumplir este requisito, utilice fusibles
con clasificacion UL.

Para instalaciones en Canada, se debera
proporcionar la proteccion de circuitos
derivados, de conformidad con el Cédigo
Eléctrico de Canada y con cualquier
normativa local aplicable. Para cumplir este
requisito, utilice fusibles con clasificacion UL.

El convertidor proporciona proteccién contra
la sobrecarga de acuerdo con el Cédigo
Eléctrico Nacional de EE. UU. (NEC).
Consulte el Manual de firmware
correspondiente para conocer los ajustes de
la funcién de proteccion contra sobrecarga.
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Guide d'installation rapide
- ACS850-04

Introduction

Ce guide reprend I'essentiel des consignes de
montage et de raccordement du module
variateur ACS850-04 (0,37 a 45 kW). Pour une
description compléte, cf. document anglais
ACS850-04 Drive Modules (0.37 to 45 kW)
Hardware Manual (code : 3AUA0000045496).

Consignes de sécurité

ATTENTION ! Seuls des électriciens
qualifiés sont autorisés a procéder a
l'installation et a la maintenance du
variateur.

N'intervenez jamais sur le variateur, le circuit
du hacheur de freinage, le cable moteur ou le
moteur lorsque le variateur est sous tension.
Vous devez toujours vérifier I'absence effective
de tension par une mesure.

Un moteur a aimants permanents en rotation
peut générer une tension dangereuse. Bloquez
mécaniquement I'arbre du moteur avant de le
raccorder au variateur et avant toute
intervention sur un variateur connecté a un
moteur a aimants permanents.

Montage

Fixez le module variateur au socle de montage
en insérant des vis dans les quatre trous de
fixation. Les modules de taille A et B peuvent
étre montés sur rail DIN, mais il est fortement
recommandé de les fixer également au socle
de montage a I'aide de deux vis dans les trous
de fixation du bas.

35

Dépose du capot en deux
parties

Avant d'installer les modules optionnels et de
raccorder les cables de commande, vous
devez démonter les deux parties constituant le
capot selon la procédure suivante. Les chiffres
renvoient aux illustrations ci-apres.

» Enfoncez légérement I'ergot (1) avec un
tournevis.

 Faites glisser légérement le capot inférieur
vers le bas et retirez-le (2).

» Débranchez le cable de la micro-console (3)
si installé.

» Retirez la vis (4) située en haut du capot
supérieur.

» Tirez délicatement la partie inférieure de la
base vers l'extérieur a I'aide des deux
languettes (5).

Remontez les capots dans l'ordre inverse.

Guide d'installation rapide - ACS850-04
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Cables de puissance

Schéma de raccordement

Equipement de
déconnexion de

I'alimentation (dispositif \ A N 1)
de sectionnement) avec I | |
fusibles I—B-: I | |
Self réseau CHK-xx —_ r\] _\1 _ﬁ . | |
(option) 'L RAMASS J' | |
| I
Filtre RFI JFI- ti SN G I
iltre xx(oplon)\I 7 | |
| I
Acsss0-04  (|— & T —Is |
L
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE
[U2]V2[W2] @) Q@
Pl j ) (= I»—T
: |
13) = I
| -
L=
A

Résistance de
freinage (option)

N.B.:

- Si un cable d'alimentation (entrée) blindé est
utilisé et que la conductivité du blindage est
insuffisante (cf. tableau ci-dessous), utilisez un
cable avec conducteur de terre (1) ou un cable
PE séparé (2).

- Pour le cablage du moteur, utilisez un cable
de terre séparé (3) si la conductivité du
blindage de cable est insuffisante (cf. tableau
ci-dessous) et que le cable ne posséde pas de
conducteurs de terre symétriques.

Section des Section mini des
conducteurs de phase conducteurs de
(S) protection (S;)
S<16 mm?2 S
16 mm? < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<$S S/2
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Procédure de raccordement

Des exemples de raccordement sont présentés
en page 39. Les couples de serrage sont
indiqués page 39 et aux passages pertinents
du texte.

Fixez le bornier fourni sur le variateur.

ACS850-04-025A-2...094A-2 et
-025A-5...094A-5 uniquement : retirez les
deux cache-bornes en plastique du haut et
du bas du variateur. Chaque cache-borne est
fixé par deux vis.

Pour les réseaux en schéma IT (neutre isolé
ou impédant) ou TN (mise a la terre
asymeétrique), vous devez retirer les vis
suivantes :

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 et
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 et VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 et -025A-5...094A-5).

Fixez une plaque serre-cables en haut du
variateur et l'autre en bas. Les deux plaques
sont identiques.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
et -03A0-5...018A5 :

1,5 Nm (13 Ibf-in)
ACS850-04-025A-2...094A-2
et -025A-5...094A-5 :
3 Nm (25 Ibf-in)

1,5Nm
(13 Ibf-in)

Dénudez les cables de puissance ; le
blindage doit étre a nu au niveau des serre-
cables.

Raccordez les cables réseau, moteur et de
la résistance (si montée) aux bornes
appropriées du variateur.

Fixez les serre-cables sur les blindages nus
des cables. ?A l'aide des cosses de cable,
raccordez les extrémités des blindages sur la
borne de terre. Recouvrez tout blindage nu
avec de la bande isolante.

ACS850-04-025A-2...094A-2 et
-025A-5...094A-5 uniquement : découpez
des fentes adéquates au sommet du capot
de protection des bornes afin de faciliter le
passage des cables. Replacez les cache-
bornes.

Mettez a la terre le blindage du cable moteur
du cété moteur.

Guide d'installation rapide - ACS850-04
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Exemples de raccordement

ACS850-04-03A0-5...018A-5 Serre-cable sur le blindage dénudé

Raccordement PE/terre

Recouvrez le blindage de bande isolante entre
le serre-cable et les bornes.

6 @EE

Détail des cosses a visser :

3
OROIONO,

(3)
Ny Ao
©, e
Lee— LY,
O 202 2F Sections des fils pour les bornes de
UDC+UDC- Ui vi w1 VAR

W\ =T m@ puissance

. Section des
Type d'ACS850-04... conducteurs
-03A0-2...08A0-2, 0.25 ... 4 mm?

-03A0-5...08A0-5

ACS850-04-025A-5...094A-5 -010A2...018A2, -
-010A-5...018A-5 0,5...6mm

-025A-2...094A-2,

2
-025A-5...094A-5 6 ... 70 mm
%
V9 Couples de serrage
S==9 & & P 9
Bornes de puissance Cosse a
Type (cables moteur, réseau etde | visser (vis
d'ACS850-04... la résistance de freinage) Allen)
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-ft)
o & ( ~03A0- -
O RO © ode) SR e e | o
>
x = x N -010A-2...018A-2,
[ : [ T i -010A-5...018A5 | 12 15(106..13.3) N/D
) -025A-2...094A-2,
© © 9l 6 SR 2 DA 325) 1511
4’{: <h\> @) 4’“\» Serre-cables
®) :::: @ () ®) Bornes PE/ | pour cables Capots de
i I I I I I I I I I ol Type terre de protectlon
1 —i— it U1 V1 W1 y J -
f ﬁ’ d'ACS850-04... ouissance | d€S bornes
. o 2 VAR \” Nm (Ibfin) | Nm (Ibfin) | Nm (Ibf-in)
=7 "03A0-2...08A0-2, 1,5 (13) 1,5 (13) N/D
[ -03A0-5...08A0-5 ' ’
-010A-2...018A-2,
010A5. o18as | 15(13) 1,5 (13) N/D
-025A-2...050A-2,
-025A-5...050A5 | ° (2 15(13) 3(295)
-061A-2...094A-2,
{061A-5. 094A-5 18 (160) 1,5 (13) 3 (25)
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Cables de commande

N.B.:

[Préréglages du programme de
commande Standard ACS850
(macroprogramme Usine). Cf. Manuel
d'exploitation pour les autres
macroprogrammes.]

*Courant maxi total : 200 mA

Schéma de céablage illustré uniquement a
titre d'exemple. Pour le réglage des
cavaliers, cf. texte.

Section des fils et couples de
serrage :

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24 :
0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Couple :
0,5 Nm (5 Ibf-in)

XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG). Couple :
0.3 Nm (3 Ibf-in)

Schéma de raccordement des

signaux d’E/S (préréglages)

Repérage des bornes et cavaliers

=1
T

XPOW
(2 poles, 2,5 mm2)

XRO1
(3 poles, 2,5 mm?)

XRO2
(3 poles, 2,5 mm?)

XRO3
(3 poles, 2,5 mm?)

XD24
(4 poles, 2,5 mm2)

HEBE BHE [BEE BHE

?Mise a la masse E / E/SL

XDI
(7 poles, 1,5 mm2)

1
=

XDIO
(2 poles, 1,5 mm2)

XAl
(7 poles, 1,5 mm2)

Al1, Al2

XAO

(4 poles, 1,5 mm2)
T

XD2D

(3 poles, 1,5 mm?)
XSTO (orange)

(4 poles, 1,5 mm?)

XPOW
Entrée alimentation externe +24VI 1
24 Vc.c.,, 1,6 A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Sortie relais 1 [Prét] A
250 Vc.a. /30 Vce.c. COM 2
2A e 3
Sortie relais 2 RO2 [Fonctionnement] [ | NO 4
250 Vc.a. /30 Vce.c. COM 5
2A N [
Sortie relais 3 RO3 [Défaut(-1)] —1No |7
250 Vc.a./ 30 Vce.c. COM 8
2A N o
XD24
+24 Ve.c.* +24VD 1
Masse entrées logiques DIGND | 2
+24 Vc.c.* +24VD | 3
M entrées/sorties logiques DIOGND | 4
Mise a la masse E / E/SL par cavaliers
XDI
Entrée logique 1 [Démarrage/Arrét] DI1 1
Entrée logique 2 DI2 2
Entrée logique 3 [Réarmement] DI3 3
Entrée logique 4 Dl4 4
Entrée logique 5 DI5 5
Entrée logique 6 ou entrée thermistance DI6 6
Verrouillage démarrage (0 = arrét) DIIL A
XDIO
Entrée/sortie logique 1 [Sortie : Prét] DIO1 1
Entrée/sortie logique 2 [Sortie : En marche] DIO2 2
XAl
Tension de référence (+) +VREF | 1
Tension de référence (-) -VREF 2
Masse AGND 3
Entrée analogique 1 (Courant ou tension, sélection par cavalier Al1) Al1+ 4
[Référence de vitesse 1] Al1- 5
. . . o . Al2+ 6
Entrée analogique 2 (Courant ou tension, sélection par cavalier Al2) Al 7
Sélection courant/tension Al1 par cavalier Al1
Sélection courant/tension Al2 par cavalier Al2
XAO
Sortie analogique 1 [% courant] AOT* !
AO1- 2
Sortie analogique 2 [% vitesse] AO2+ 3
AO2- 4
XD2D
Cavalier de terminaison de la liaison multivariateurs T
LIiEe;:ilsBon multivariateurs (D2D) ou protocole intégré de communication i ;
( ) BGND 3
XSTO
OUT1 1
Arrét sécurisé STO (Safe torque off). Les deux circuits doivent étre out2 § 2
fermés pour le démarrage du variateur. IN1 3
IN2 4

Raccordement micro-console

Raccordement unité mémoire
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» Positionnez les cavaliers sur l'unité de
commande dans la position appropriée :

Sélection mise a la masse E / E/SL - Située
entre XD24 et XDI. Sélection du
raccordement de I'entrée DIGND (masse
DI1...DI5) : flottante ou raccordée sur
DIOGND (masse DI6, DIO1 et DIO2). Si
DIGND est flottante, raccordez le commun
de DI1... DI5 (GND ou V) sur XD24:2.

DIGND flottante DIGND raccordée sur
DIOGND
2§ 2§
3% 3%
4 4

& HH

1 1
2 2

Al1 — Sélection du signal sur l'entrée
analogique Al1 : courant ou tension.

0,7 Nm (6.2 Ibf-in)

Courant Tension
7 7 Renforcez les fils avec une gaine
doo AN oofod Al rétractable ou un ruban.
Al2 Al2
1 1

Al2 — Sélection du signal sur l'entrée
analogique Al2 : courant ou tension.

Courant Tension
7 7
Al Al
o9 oo |Al2 oofod|AlI2
1 1

T — Terminaison de liaison multivariateurs.
Réglez sur ON si le variateur est le dernier
de la liaison.

ON OFF

Edo|T | oEd|T |

Retirez la gaine externe du
cable au niveau du serre-cable
n n ., pour mettre a nu le blindage.
La plaque serre-cables peut étre fixée sur le 1,5 Nm (13 Ibf-in)

haut ou le bas de l'unité de commande JCU.

Montage de la plaque serre-cables
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Procédez a la mise en route du variateur
conformément aux instructions du document
anglais Quick Start-up Guide correspondant.

Caractéristiques techniques

Eléments du marquage UL

* Le variateur ACS850-04 est protégé IP20
(UL type ouvert). Il doit étre installé dans un
local chauffe, fermé et a environnement
controlé conforme au degré de protection.
L’air de refroidissement doit étre propre,
exempt d'agents corrosifs et de poussiéres
conductrices. Cf. Manuel d'installation pour
les spécifications détaillées.

* Latempérature maximale de I'air ambiant est
40 °C (104 °F) a courant nominal. Il y a
déclassement du courant entre 40 et 55 °C
(104 et 131 °F).

» Le variateur peut étre utilisé sur un réseau
capable de fournir pas plus de 100 kA
efficaces symétriques et 500 V.

* Les cables situés dans le circuit moteur
doivent résister au moins a 75 °C (167 °F)
dans des installations conformes UL.

* Le cable réseau doit étre protégé par des
fusibles ou des disjoncteurs. Pour le calibre
des fusibles CEIl (classe gG) et UL (classe
T), cf. chapitre Caractéristiques techniques
Manuel d'installation. Pour le calibre des
disjoncteurs, contactez votre correspondant
ABB.

« Installation aux Etats-Unis : une protection
de dérivation conforme NEC (National
Electrical Code) et autres réglementations en
vigueur doit étre prévue. Pour la conformité,
utilisez des fusibles homologués UL.

+ Installation au Canada : une protection de
dérivation conforme CEC (Code électrique
canadien) et autres réglementations
provinciales en vigueur doit étre prévue.
Pour la conformité, utilisez des fusibles
homologués UL.

» Le variateur assure une protection contre les
surcharges conforme NEC (National
Electrical Code). Cf. Manuel d'exploitation
correspondant pour le réglage des
protections contre les surcharges.

Guide d'installation rapide - ACS850-04



Guidarapida all’installazione
— ACS850-04

Informazioni sulla guida

Questa guida contiene le informazioni di base
per I'installazione meccanica ed elettrica del
modulo convertitore ACS850-04 (da 0.37 a
45 kW). Per la documentazione completa,
vedere il Manuale hardware dei moduli
convertitore ACS850-04 (da 0.37 a 45 kW)
(cod. 3AUA0000048247).

Norme di sicurezza

manutenzione sul convertitore di
frequenza devono essere eseguiti
solo da elettricisti qualificati.

AVVERTENZA! Linstallazione
A elettrica e gli interventi di

Non intervenire mai sul convertitore, sul circuito
del chopper di frenatura, sul cavo motore o sul
motore quando il convertitore & sotto tensione.
Verificare sempre che non sia presente
tensione.

Un motore a magneti permanenti in rotazione
puo generare una tensione pericolosa.
Bloccare meccanicamente I'albero del motore
prima di collegare un motore a magneti
permanenti al convertitore di frequenza e prima
di effettuare qualsiasi intervento su un
azionamento collegato a un motore a magneti
permanenti.

Installazione meccanica

Fissare il convertitore di frequenza alla base di
montaggio inserendo delle viti nei quattro fori di
montaggio. | telai A e B possono essere
montati su guida DIN; tuttavia, si raccomanda
fortemente di fissare questi moduli anche alla
base di montaggio inserendo due viti nei fori
inferiori.
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Rimozione del coperchio

Prima di installare i moduli opzionali e di
collegare il cablaggio di controllo, & necessario
rimuovere il coperchio. Per rimuovere il
coperchio, seguire questa procedura. | numeri
fanno riferimento alle illustrazioni.

* Premere delicatamente la linguetta (1) con
un cacciavite.

» Far scorrere la parte inferiore del coperchio
verso il basso e toglierla (2).

» Scollegare il cavo del pannello (3) se
presente.

* Rimuovere la vite (4) in alto sul coperchio.

» Estrarre con cautela la parte inferiore della
base mediante le due linguette (5).

Per reinstallare il coperchio, seguire la
procedura in ordine inverso.

Guida rapida all’installazione — ACS850-04



44

I

s

\Y

!‘#\1 Y

Guida rapida all’installazione — ACS850-04



Installazione dei cavi di potenza

Schema di collegamento
L1 L2 L3 (PE) (PE)

Dispositivo di J, J, .J, ;

sezionamento \ A -\ - 1)
(scollegamento dalla o I | |
rete) con fusibili I | I | |
Induttanza di rete CHK- r\] _\1 _ﬁ | |
xx (opzionale) 'L Y Jl | |
| I
Filtro di rete JFl-xx S S U
(opzionale) LA |
| I
ACS850-04 (=g r - |
Lbd
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE

U2[V2]w2 @ @

=zl E j ) (= I»—T

: |

13) I I

| — -

L=

? Resistenza di
frenatura (opzionale)

Note:

- Se il cavo di alimentazione (ingresso) &
schermato e la conduttivita della schermatura
non é sufficiente (vedere la tabella sottostante),
utilizzare un cavo con un conduttore di terra (1)
o un cavo PE separato (2).

- Per il cablaggio del motore, utilizzare una
cavo di terra separato (3) se la conduttivita
della schermatura del cavo non € sufficiente
(vedere la tabella sottostante) e il cavo non ha
conduttori di terra simmetrici.

Sezione minima del
conduttore di
protezione (Sp)

Sezione di un
conduttore di fase (S)

S<16 mm?2 S
16 mm? < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<S S/2
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Procedura di collegamento

Esempi di cablaggio sono riportati a pag. 47. Le
coppie di serraggio sono indicate a pag. 47 e in
vari punti all'interno del testo.

Collegare le morsettiere incluse al
convertitore di frequenza.

Solo ACS850-04-025A-2...094A-2 e
-025A-5...094A-5: rimuovere i due coperchi
in plastica dei connettori in alto e in basso sul
convertitore di frequenza. Ogni coperchio &
fissato da due viti.

In sistemi IT (senza messa a terra) e sistemi
TN con una fase a terra, rimuovere le
seguenti viti:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 e
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 e VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 e -025A-5...094A-5).

Serrare al convertitore le due piastre
fissacavi incluse, una alla sommita e una in
basso. Le piastre sono identiche.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
e -03A0-5...018A-5:

1.5 N'm (13 Ibfin)
ACS850-04-025A-2...094A-2 ¢
-025A-5...094A-5;
3 N'm (25 Ibfin)

1.5N'm
(13 Ibf-in)

Spellare i cavi di potenza in modo da esporre
le schermature in corrispondenza dei
fissacavi.

Collegare i cavi di alimentazione, i cavi della
resistenza (se presente) e il cavo motore ai
relativi morsetti sul convertitore di frequenza.

Serrare i fissacavi sulle schermature nude
dei cavi. Collegare le estremita delle
schermature dei cavi ai morsetti di terra
utilizzando dei capicorda. Coprire la parte
visibile della schermatura nuda con nastro
isolante.

Solo ACS850-04-025A-2...094A-2 e
-025A-5...094A-5: praticare degli intagli sui
bordi dei coperchi dei connettori per il
passaggio dei cavi. Reinstallare i coperchi.

Mettere a terra la schermatura del cavo del
motore sul lato motore.
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Esempi di cablaggio

ACS850-04-03A0-5...018A-5

P @EE

20— @ @

UDC+ UDC- U1 vi1 w1 VAR

o)

ACS850-04-025A-5...094A-5

(s
e==cille="¢
@ UCUD©= U1 @ @
g 2
LT AT
© © @
@ —————||— m ©
e — = fu1 VT W1 ﬁw”’ 3
o 4 var|(©)
‘ I
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Fissacavo su schermatura nuda.
Collegamento PE/terra.

Tra il fissacavo e i morsetti, coprire la
schermatura nuda con nastro isolante.

Dettaglio del connettore a vite:

OROIONO,

Dimensioni dei fili compatibili con i
morsetti di potenza

Convertitore ACS850-04... Dimensioni fili

-03A0-2...08A0-2,

2
-03A0-5.. 08A0-5 0.25...4 mm

J010A-2...018A-2, )
-010A-5...018A-5 0.5...6 mm

-025A-2...094A-2, 6. 70 mm2

-025A-5...094A-5

Coppie di serraggio

Morsetti di potenza (cavi | Connettore
Convertitore alimentazione, motore e a vite (vite
ACS850-04... resistenza di frenatura) Allen)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5.. 08A0-5 05...06(4.4...5.3) I
-010A-2...018A-2,
-010A-5.. 018A-5 1.2...1.5(10.6 ... 13.3) 1
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 329 15 (1)
c . Morsetti PE/ | Fissacavi di c(::\?\z:‘:::i
onvertitore terra potenza X
ACS850-04... aliment.

N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)

-03A0-2...08A0-2,

-03A0-5..08A0-5 | 15 (13) 1.5 (13) I
“010A2...018A-2,

-010A-5...018A5 | 12(13) 1.5 (13) I
~025A-2...050A-2,

-025A-5...050A5 | 2 (29 1.5 (13) 3(25)
061A2.094A2 | oo o) v

-061A-5...094A-5
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Installazione dei cavi di controllo

Schema di collegamento degli I/0 di default

Note:

[Impostazione di default con il
Programma di controllo standard
dellACS850 (macro Fabbrica). Vedere il
Manuale firmware per le altre macro.]
*Corrente totale massima: 200 mA

Il cablaggio illustrato ha esclusivo scopo
dimostrativo. Per le impostazioni dei
ponticelli, vedere il testo.

Dimensioni fili e coppie di serraggio:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG). Coppia:
0.5 N'm (5 Ibf-in)

XDlI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:

0.5 ... 1.5 mm?2 (28...14 AWG). Coppia:
0.3 N-m (3 Ibf-in)

Ordine di testate morsetti e ponticelli

=1
|me

XPOW
(2 poli, 2.5 mm?)

XRO1
(3 poli, 2.5 mm32)

XRO2
(3 poli, 2.5 mm?)

XRO3
(3 poli, 2.5 mm?2)

XD24
(4 poli, 2.5 mm?2)

HEEE PEEBOH FEB

Selez. messa a terra DI/DIO

XDI
(7 poli, 1.5 mm?2)

OOOO0O0EH
=

_ XDIO
ENIH (2 poli, 1.5 mm?)

XAl
(7 poli, 1.5 mm?)

Al1, AI2
XAO
(4 poli, 1.5 mm?)
T
H XD2D

(3 poli, 1.5 mm?)
XSTO (arancione)
(4 poli, 1.5 mm?2)

XPOW
Alimentazione esterna +24V1 | 1
24 Vee, 1.6 A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Uscita relé RO1 [Pronto] —1_NO 1 &
250 Vca /30 Vee COM 2
2A e 3
Uscita relé RO2 [Modulazione] —1_NO 4
250 Vca /30 Vee COM 5
2A Yl aaou I
Uscita relé RO3 [Guasto(-1)] 1_NO v
250 Vca /30 Vee COM 8
2A N o
XD24
+24 Vcc* +24VD | 1
Terra ingressi digitali DIGND | 2
+24 Vcc* +24VD | 3 b
Terra ingressi/uscite digitali DIOGND| 4
Ponticelli di selezione messa a terra DI/DIO
XDI
Ingresso digitale DI1 [Arresto/Marcia] DI 1 —e
Ingresso digitale DI2 DI2 2
Ingresso digitale DI3 [Reset] DI3 3 —
Ingresso digitale DI4 D4 4
Ingresso digitale DI5S DI5 5
Ingresso digitale DI6 o ingresso termistore DI6 6
Interblocco marcia (0 = arresto) DIIL A F—
XDIO
Ingresso/uscita digitale DIO1 [Uscita: pronto] DIO1 1 —Q—
Ingresso/uscita digitale DIO2 [Uscita: in marcia] DIO2 2 &
XAl
Tensione di riferimento (+) +VREF 1
Tensione di riferimento (-) -VREF 2
Terra AGND 3
Ingresso analogico Al1 (corrente o tensione, selezionabile con ponticello | Al1+ 4
Al1) [Riferimento velocita 1] Al1- 5
Ingresso analogico Al2 (corrente o tensione, selezionabile con ponticello | Al2+ 6
Al2) Al2- 7
Ponticello di selezione corrente/tensione Al1 Al
Ponticello di selezione corrente/tensione Al2 Al2
XAO
Uscita analogica AO1 [Corrente %] AOT+ !
AO1- 2
Uscita analogica AO2 [Velocita %] AO2+ 3 ( )
AO2- 4
XD2D
Ponticello terminazione collegamento drive-to-drive T
B 1
Collegamento drive-to-drive o interfaccia bus di campo integrato A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1 —|
Safe Torque Off. Per avviare il convertitore entrambi i circuiti devono out2 § 2 —,_.| \:;-—- i .
essere chiusi. IN1 3 -
IN2 4

Collegamento pannello di controllo

Collegamento unita di memoria
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* Impostare i ponticelli sull’'unita di controllo
nella posizione corretta:

Selezione messa a terra DI/DIO — Situato tra
XD24 e XDI. Determina se DIGND (terra per
DI1...DI5) é flottante, o se & collegata a
DIOGND (terra per DI6, DIO1 e DIO2). Se
DIGND é flottante, il comune di DI1...DI5
(GND o V) deve essere collegato a XD24:2.

DIGND flottante DIGND collegata a
DIOGND
2§ 23
IR 3Q
4 4

& KH

2 2

-—

Al1 — Determina se I'ingresso analogico Al1
viene utilizzato come ingresso di corrente o
di tensione.

Corrente Tensione
7 7
9 oo |AM oo g9 A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Determina se l'ingresso analogico Al2
viene utilizzato come ingresso di corrente o
di tensione.

Corrente Tensione
7 7
Al Al
Bd oo |AI2 oofod|AI2
1 1

T — Terminazione collegamento drive-to-
drive. Impostare su ON se il convertitore &
I'ultima unita del collegamento.

ON OFF

gae |7 | gt |

Montaggio della piastra fissacavi

La piastra fissacavi puo essere fissata alla
parte superiore o inferiore dell’'unita di controllo
JCU.
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0.7 N-m (6.2 Ibf-in)

Avvolgere i filamenti di cavo
con guaina termorestringente
o nastro isolante

Rimuovere la guaina esterna del cavo
in corrispondenza del fissacavo per
esporre la schermatura

1.5 N'm (13 Ibf-in)
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Continuare I'avviamento del convertitore
seguendo le istruzioni contenute nella relativa
Guida rapida all’avviamento.

Dati tecnici

Checklist UL

L'ACS850-04 ¢ un convertitore di frequenza
IP20 (UL tipo aperto) che va utilizzato in
ambienti chiusi, riscaldati e controllati. Il
convertitore deve essere installato in un
luogo con aria pulita secondo la
classificazione dell’armadio. L'aria di
raffreddamento deve essere pulita, priva di
materiali corrosivi e di polveri elettricamente
conduttive. Per le specifiche dettagliate,
vedere il Manuale hardwatre.

La temperatura massima dell’aria ambiente
€ di 40 °C (104 °F) alla corrente nominale.
La corrente viene declassata per
temperature comprese tra 40 e 55 °C (104-
131 °F).

Il convertitore € idoneo per essere utilizzato
su circuiti in grado di produrre non oltre
100.000 ampere simmetrici rms, massimo
500 V.

| cavi situati all'interno del circuito del motore
devono essere approvati almeno per 75 °C
(167 °F) in installazioni conformi a UL.

Il cavo di ingresso deve essere protetto con
fusibili o interruttori automatici. | fusibili
idonei IEC (classe gG) e UL (classe T) sono
elencati nella sezione Dati tecnici del
Manuale hardware. Per gli interruttori
automatici idonei, contattare il
rappresentante ABB locale.

Per I'installazione negli Stati Uniti, la
protezione dei circuiti di derivazione deve
essere conforme al National Electrical Code
(NEC) e alle normative locali applicabili. Per
soddisfare questo requisito, utilizzare fusibili
classificati UL.

Per I'installazione in Canada, la protezione
dei circuiti di derivazione deve essere
conforme al Canadian Electrical Code e alle

normative locali applicabili. Per soddisfare
questo requisito, utilizzare fusibili classificati
UL.

Il convertitore di frequenza fornisce la
protezione da sovraccarico in conformita al
National Electrical Code (NEC). Per le
impostazioni della protezione da
sovraccarico, vedere il Manuale firmware.
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Beknopte installatiegids -
ACS850-04

Inleiding

Deze gids bevat de basis-informatie over de
mechanische en elektrische installatie van de
omvormermodule ACS850-04 (0,37 tot 45 kW).
Zie voor de volledige documentatie ACS850-04
Drive Modules (0.37 to 45 kW) Hardware
Manual (code: 3AUA0000045496 [Engels]).

Veiligheidsvoorschriften

elektrische installatie en onderhoud

van de omvormer mogen alleen door

gekwalificeerde elektriciens
uitgevoerd worden.

WAARSCHUWING! Alle
A werkzaamheden wat betreft

Voer nooit werkzaamheden uit aan de
omvormer, het remchoppercircuit, de
motorkabel of de motor wanneer de omvormer
onder spanning staat. Verzeker u er altijd van
dat er geen spanning aanwezig is door meting.

Een draaiende permanentmagneetmotor kan
een gevaarlijke spanning genereren.
Vergrendel de motoras mechanisch alvorens
een permanentmagneetmotor op de omvormer
aan te sluiten, en alvorens werkzaamheden uit
te voeren aan een omvormersysteem waarop
een permanentmagneetmotor aangesloten is.

Mechanische installatie

Bevestig de omvormermodule aan het
montagevlak met schroeven via de vier
montage gaten. Frame A en B kunnen op een
DIN rail gemonteerd worden; het is echter zeer
aanbevolen om deze modules ook met twee
schroeven via de onderste montagegaten aan
het montagevlak te bevestigen.
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Verwijderen van het
kappenstelsel

De kappen dienen verwijderd te worden
voordat de optionele modules geinstalleerd
worden en de besturingskabels aangesloten
worden. Volg deze procedure om de kappen te
verwijderen. De cijfers verwijzen naar
onderstaande illustraties.

* Druk lichtjes met een schroevendraaier op
het lipje (1).

» Schuif het onderste deel van de kap iets naar
beneden en neem deze af (2).

* Ontkoppel de kabel van het
bedieningspaneel (3) indien aanwezig.

* Verwijder de schroef (4) aan de bovenkant
van het kappenstelsel.

+ Trek voorzichtig het onderste deel van de
basisconstructie naar buiten met de twee
treklipjes (5).

Plaats de kap weer terug in de omgekeerde
volgorde van bovenstaande procedure.

Beknopte installatiegids - ACS850-04
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Installeren van de
vermogenskabels

Aansluitschema

L
Voedingslastscheider l
(schakelaarvoorziening) \ N —
met zekeringen

|_|:||_

-

|
|
|
ingangssmoorspoel IL Y Jl |
(optioneel) T-T° 7 |
|

|

|

|

JFl-xx ingangsfilter rt -+ -+
(optioneel) T Yo

Lo — o — 4

ACS850-04 (= r=
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE

U2|Vv2 w2 @ @
(== e j ) (= I»—T
I |
) =T
[ =
Remweerstand
(optioneel)

|
|
|
|
|
|
pl

Opmerkingen:

- Als afgeschermde voedingskabel gebruikt
wordt, en de conductiviteit van de afscherming
niet voldoende is (zie onderstaande tabel),
gebruik dan een kabel met een aardgeleider (1)
of een aparte PE-kabel (2).

- Gebruik voor de motorkabels een aparte
aardkabel (3) als de conductiviteit van de
kabelafscherming niet voldoende is (zie
onderstaande tabel) en de kabel geen
symmetrische aardgeleiders heeft.

Doorsnede van één Minimum doorsnede van
fasegeleider (S) veiligheidsgeleider (Sy)
S <16 mm? z
16mm2<8535mm2 16 mm?
35mm?<S Si2
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Aansluitprocedure

Voorbeelden van bekabeling zijn te vinden op
pagina 55. Aandraaimomenten zijn te vinden
op pagina 55 en op de betreffende punten in de
tekst.

Bevestig de meegeleverde aansluitklemmen
op de omvormer.

Alleen voor ACS850-04-025A-2...094A-2 en
-025A-5...094A-5 : Verwijder de twee plastic
connector-afschermkapjes aan de
bovenzijde en onderzijde van de omvormer.
Elk afschermkapje is met twee schroeven
bevestigd.

Verwijder bij IT- (ongeaarde) systemen en
hoekgeaarde TN systemen, de volgende
schroeven:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 en
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 en VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 en -025A-5...094A-5).

Bevestig de twee meegeleverde
kabelafmontageplaten op de omvormer,
eentje boven, de ander onder. De klemplaten
zijn identiek.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
en -03A0-5...018A-5:

1,5 N'm (13 Ibfin)
ACS850-04-025A-2...094A-2
en -025A-5...094A-5:
3 N'm (25 Ibfin)

1,5N'm
(13 Ibf-in)

Strip de mantel van de vermogenskabels
zodat de afschermingen bij de
kabelklemmen blootliggen.

Sluit de voedings-, weerstands- (indien
aanwezig) en motorkabels aan op de
betreffende aansluitklemmen van de
omvormer.

Maak de kabelklemmen vast op de ontblote
kabelafschermingen. Sluit de einden van de
kabelafschermingen met kabelschoenen aan
op de aardklemmen. Bedek zichtbaar
ontblote afscherming met isolatietape.

Alleen voor ACS850-04-025A-2...094A-2 en
-025A-5...094A-5: Snijd voldoende ruimte
weg in de uitsparingen van de
afschermkapjes zodat er ruimte is voor de
kabels. Plaats de kapjes terug.

Aard de motorkabelafscherming aan de
motorzijde.
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Voorbeelden van bekabeling

ACS850-04-03A0-5...018A-5
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Kabelklem op ontblote afscherming.
PE/Aardaansluiting.

Voorzie ontblote afscherming tussen kabelklem
en aansluitklemmen van isolatietape.

Detail schroefschoen:

OROIONO,

Geleider-afmetingen van

vermogensklemmen

Omvormertype ACS850-04... Aderdiameter

-03A0-2...08A0-2,

2
-03A0-5...08A0-5 025...4mm

-010A-2...018A-2, 2

-010A-5...018A-5 0.5...6mm
-025A-2...094A-2, 2
-025A-5...094A-5 6...70mm
Aanhaalmomenten
Vermogensklemmen Schroef-
Omvormertype (voedings-, motor-, en schoen
ACS850-04... remweerstandskabels) | (inbusschroef)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5.. 08A0-5 0,5...0,6(4,4...5,3) n,v.t,
-010A-2...018A-2,
010A5. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) n,v,t,
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 3(25) 15(1)
Vermogens- Vermogens-
PE/Aard- 9 connector-
Omvormertype Klemmen kabel- afscherm-
ACS850-04... klemmen kapjes
N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5...08A0-5 | 1 (13) 1,5(13) nwt,
-010A-2...018A-2,
-010A-5.. 018A-5 1,5 (13) 1,5 (13) n,v,t,
-025A-2...050A-2,
-025A-5.. 050A-5 3(25) 1,5 (13) 3(25)
-061A-2...094A-2,
-061A-5...094A-5 | 18 (160) 1.5(13) 3(25)
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Installeren van de besturingskabels

Standaard I/O-aansluitschema

Opmerkingen:

[Standaard instelling bij ACS850
Standaard Besturingsprogramma
(fabrieksmacro). Zie
Firmwarehandleiding voor overige
macro's.]

*Totale maximumstroom: 200 mA

De getoonde bedrading is alleen ter
illustratie. Voor de jumper-instellingen:
zie tekst.

Geleiderafmetingen en
aandraaimomenten:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG). Moment:

0.5 N-m (5 Ibf-in)

0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG). Moment:

0.3 N'm (3 Ibf-in)

Volgorde van klemaanduidingen en
jumpers

[mn XPOW
|ma (2-polig, 2.5 mm?)

XRO1
(3-polig, 2.5 mm?)

XRO2
(3-polig, 2.5 mm?)

XRO3
(3-polig, 2.5 mm3)

XD24
(4-polig, 2.5 mm?)

HERE PEE HEE FEE

Kiezen van DI/DIO aarding

XDI
(7-polig, 1.5 mm?)

I
I —

=i XDIO
= IH (2-polig, 1.5 mm?)

XAl
(7-polig, 1.5 mm?)

Al1, Al2

=
=]
XAO
(4-polig, 1.5 mm?)
=0

T
H XD2D

(3-polig, 1.5 mm?)
XSTO (oranje)
(4-polig, 1.5 mm32)

XPOW
Externe hulpspanningsingang +24VI 1
24VDC,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Relaisuitgang RO1 [Gereed] 1 NO 1 ®
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Relaisuitgang RO2 [Modulerend] —1_NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Relaisuitgang RO3 [Fout (-1)] 1 No |7
250 VAC/30VDC COM 8
2A el paou I
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Aarde digitale ingang DIGND | 2
+24 V DC* +24VD | 3 b
Aarde digitale ingang/uitgang DIOGND | 4
DI/DIO aarding selectie jumpers
XDI
Digitale ingang DI1 [Stop/Start] DI1 1 —
Digitale ingang DI2 DI2 2
Digitale ingang DI3 [Reset] DI3 3 —
Digitale ingang D14 D4 4
Digitale ingang DI5 DI5 5
Digitale ingang DI6 of thermistor-ingang DI6 6
Start-blokkering (0 = Stop) DIIL A F—
XDIO
Digitale ingang/uitgang DIO1 [Uitgang: Gereed] DIO1 1 —Q—-
Digitale ingang/uitgang DIO2 [Uitgang: In bedrijf] DIO2 2 X
XAl
Referentiespanning (+) +VREF 1
Referentiespanning (-) -VREF 2
Aarde AGND 3
Analoge ingang Al1 (Stroom of spanning, te kiezen door jumper Al1) Al1+ 4
[Toerentalreferentie 1] Al1- 5
. ) ) ) Al2+ 6
Analoge ingang Al2 (Stroom of spanning, te kiezen door jumper Al2) A 7
Al1 stroom/spanning selectiejumper Al1
Al2 stroom/spanning selectiejumper Al2
XAO
Analoge uitgang AO1 [Stroom %] AT+ ! :O
AO1- 2
Analoge uitgang AO2 [Toerental %] AO2+ 3 ( )
AO2- 4
XD2D
Afsluitingjumper drive-to-drive link T
B 1
Drive-to-drive link of Interne veldbus interface A 2
BGND
XSTO
OUT1 1 —|
Safe torque off. Beide circuits moeten gesloten zijn voordat de out2 § 2 —m-—- N
omvormer kan starten. IN1 3 ﬁA """
IN2 4

Aansluiting bedieningspaneel

Aansluiting geheugenunit
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» Zet de jumpers op de besturingsunit in de
juiste positie:
Keuze DI/DIO aarding — Bevindt zich tussen
XD24 en XDI. Bepaalt of DIGND (aarde voor
DI1...DI5) zweeft, of dat deze aangesloten is
op DIOGND (aarde voor DI6, DIO1 en
DIO2). Als DIGND zweeft, dient de
gemeenschappelijke aarde van DI1...DI5
(ofwel GND of V) aangesloten te worden

op XD24:2.

DIGND zweeft DIGND verbonden met
DIOGND
2§ 23
3% 38
4 4

& HH

2 2

—

Al1 — Bepaalt of Analoge ingang Al1 wordt
gebruikt als een stroom- of spanningsingang.

Stroom Spanning
7 7
bdoo A colfod|A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Bepaalt of Analoge ingang Al2 wordt
gebruikt als een stroom- of spanningsingang.

Stroom Spanning
7 7
Al Al
9 oo |Al2 oo g9 |Al2
1 1

T — Afsluiting drive-to-drive verbinding. Stel
in op AAN als de omvormer de laatste unit is
van de verbinding.

AAN uiT

gae |7 | gt |

Monteren van de klemplaat

De klemplaat voor besturingskabels kan
bevestigd worden aan de bovenkant of de
onderkant van de JCU besturingsunit.
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Gebruik krimpkous of tape
om losse draadjes in te
sluiten

Verwijder bij de klem de buitenmantel
van de kabel om de kabelafscherming
te ontbloten

1,5 N'm (13 Ibfin)
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Ga verder met het opstarten van de omvormer
volgens de instructies in de betreffende
Beknopte Opstartgids.

Technische gegevens

UL controlelijst

De ACS850-04 is een IP20 (UL open type)
omvormer voor gebruik in een verwarmde,
gecontroleerde binnenomgeving. De
omvormer moet in schone omgevingslucht
worden geinstalleerd conform de
behuizingsclassificatie. De koellucht moet
schoon, vrij van corrosieve materialen en
van elektrisch geleidend stof zijn. Zie de
Hardware handleiding voor verdere
specificaties.

De maximum omgevingsluchttemperatuur is
40 °C (104 °F) bij nominale stroom. De
stroom dient gereduceerd te worden voor
bedrijf bij 40 tot 55 °C (104 tot 131 °F).

De omvormer is geschikt voor gebruik in een
voedingscircuit dat niet meer kan leveren
dan 100.000 rms symmetrische ampére,
500 V maximum.

De kabels binnen het motorcircuit moeten
bestand zijn tegen tenminste 75 °C (167 °F)
in UL-goedgekeurde installaties.

De ingangskabel moet beveiligd zijn met
zekeringen of automaten. Geschikte IEC
(klasse gG) en UL (klasse T) zekeringen zijn
terug te vinden in de sectie Technische
gegevens van de Hardware handleiding.
Neem voor geschikte automaten contact op
met uw plaatselijke ABB-vertegenwoordiger.

Voor installatie in de Verenigde Staten moet
worden voorzien in stroomkringbeveiliging
volgens de National Electrical Code (NEC)
en alle van toepassing zijnde plaatselijke
voorschriften. Gebruik de UL-
geclassificeerde zekeringen om aan deze eis
te voldoen.

Voor installatie in Canada, moet worden
voorzien in stroomkringbeveiliging volgens

de Canadian Electrical Code en eventueel
van toepassing zijnde provinciale codes.
Gebruik de UL-geclassificeerde zekeringen
om aan deze eis te voldoen.

De omvormer voorziet in
overbelastingsbeveiliging volgens de
National Electrical Code (NEC). Zie de
betreffende Firmware handleiding voor de
instellingen van de
overbelastingsbeveiliging.
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Guia de instalacao rapida -
ACS850-04

Sobre este guia

Este guia contém informagdes basicas sobre a
instalacdo mecanica e elétrica do médulo de
inversor ACS850-04 (0,37 a 45 kW). Para ver a
documentagao completa, consulte o Manual de
Hardware dos Mddulos de Inversor ACS850-04
(0,37 a 45 kW) (codigo: 3AUA0000045496

[Inglés]).

Instrugoes de segurancga

ADVERTENCIA! Todo o trabalho de
instalacdo e manutengéao elétrica na
inversor deve ser realizado apenas
por eletricistas qualificados.

Nunca trabalhe no inversor, no circuito do
chopper de frenagem, no cabo do motor ou

no motor quando a energia de entrada estiver
ligada no inversor. Sempre faga medicdes para
confirmar que nao ha tensao.

Um motor ima permanente em rotacao pode
gerar tensao perigosa. Bloqueie o eixo do
motor mecanicamente antes de conectar um
motor im& permanente ao inversor e antes de
realizar qualquer trabalho em um sistema de
inversor conectado a um motor ima
permanente.

Instalagcdo mecanica

Prenda o médulo do inversor a base de
montagem usando parafusos através dos
quatro furos de montagem. As carcacas A e B
podem ser montadas em trilho DIN; contudo,
€ altamente recomendavel prender também
esses modulos a base de montagem com dois
parafusos através dos furos de montagem
inferiores.
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Remoc¢ao do conjunto da tampa

O conjunto da tampa deve ser removido antes
da instalacao dos médulos opcionais e a
conexao do cabeamento de controle. Siga este
procedimento para remover o conjunto da tampa.
Os numeros se referem as ilustragbes abaixo.

* Pressione a aba (1) levemente com uma
chave de fenda.

» Deslize a placa da tampa inferior levemente
para baixo e puxe para fora (2).

» Desconecte o cabo do painel (3) se estiver
presente.

* Remova o parafuso (4) no alto do conjunto
da tampa.

» Cuidadosamente puxe a parte inferior da
base para fora utilizando as duas abas (5).

Encaixe novamente a tampa seguindo o
procedimento contrario ao descrito acima.

Guia de instalagéo rapida - ACS850-04
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Instalacao dos cabos de
alimentacao

Diagrama de conexao

L1 L2 L3 (PE) (PE)
I I
Dispositivo de l l
desconex&o de energia N 1)| 2) |
(meio de desconexao) B‘| I
com fusiveis Lo I
Indutor de rede CHK-xx r\i _\1 _3} .
(opcional) T e

Lo — o — 4

Filtro de fiagdo JFI-xx

(opcional) T ! /X/ !

ACS850-04 = F + =

[upc+]ubc] [UT]V1]W1] PE
U2[V2[W2] (@) D
(=-l= e i ) (= Ij

: .

13) (= I

| — -

L=

’ Resistor de

frenagem (opcional)

Notas:

- Se for usado cabo de alimentacéo (entrada)
blindado e a condutividade da blindagem for
insuficiente (ver tabela abaixo), use um cabo
com um condutor terra (1) ou um cabo PE
separado (2).

- Para o cabeamento do motor, use um cabo
terra (3) separado se a condutividade da
blindagem do cabo for insuficiente (ver tabela
abaixo) e se 0 cabo nao possuir condutores
terra simétricos.

Area transversal de Area transversal
condutor de uma fase minima de condutor de
(S) protecéo (Sy)
S <16 mm? S
16mm2<8535mm2 16 mm?
35mm2<S S/2
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Procedimento de conexao

Exemplos de cabeamento sdo apresentados
na pagina 63. Os torques de aperto sao
apresentados na pagina 63 e nos momentos
apropriados no texto.

» Conecte ao inversor os blocos terminais
incluidos.

+ ACS850-04-025A-2...094A-2 e
-025A-5...094A-5 apenas: Remova as duas
tampas plasticas dos conectores na parte
superior e inferior do inversor. Cada tampa
¢ fixada por dois parafusos.

* Em sistemas de IT (sem aterramento) e TN
(aterramento de uma fase), remova os
seguintes parafusos:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 e
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 e VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 e -025A-5...094A-5).

* Prenda as duas chapas de aperto de cabos
incluidas no inversor, uma no alto e outra
embaixo. As chapas de aperto sao idénticas.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
e -03A0-5...018A-5:

1,5 N'm (13 Ibfin)
ACS850-04-025A-2...094A-2
e -025A-5...094A-5:
3 N'm (25 Ibfin)

1,5N'm
(13 Ibf-pol)

Descasque os cabos de alimentagao para
expor as blindagens nos grampos dos cabos.

Conecte os cabos de alimentacéo, do
resistor (se houver) e do motor aos terminais
apropriados do inversor.

Aperte os grampos dos cabos sobre a
blindagem exposta do cabo. Conecte as
extremidades das blindagens dos cabos aos
terminais de aterramento utilizando olhais de
cabos. Cubra a blindagem exposta visivel
com fita isolante.

ACS850-04-025A-2...094A-2 ¢
-025A-5...094A-5 apenas: Corte os
orificios adequados nas bordas das tampas
do conector para acomodar os cabos.
Reencaixe as tampas.

Aterre a blindagem do cabo do motor na
extremidade do motor.
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Exemplos de cabeamento

ACS850-04-03A0-5...018A-5

el=[(c

20— @ @

UDC+ UDC- U1 vi1 w1 VAR

TS| S

=

ACS850-04-025A-5...094A-5

O
e==cille="¢
@ UCUD©= U1 @ @
g 2
LT AT
© © @
@ —————||— m ©
e — = fu1 VT W1 ﬁw”’ 3
o 4 var|(©)
‘ I

OROIONO,

PE/Conexao de aterramento.

Detalhe do parafuso com olhal:
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Grampo do cabo na blindagem exposta.

Entre o grampo do cabo e os terminais, cubra a
blindagem exposta com fita isolante.

Tamanhos de cabo aceitos pelos
terminais de alimentagao

Tipo de inversor ACS850-04... | Tamanho do cabo
oot ey | oasem
s g | osom

Torques de aperto

Terminais de alimentagdao | Parafuso
Tino de i (cabos da alimentagéo, com olhal
ngse inversor motor e resistor de (parafuso
ACS850-04... frenagem) Allen)
N-m (Ibf-pol) N-m (Ibf-pé)
-03A0-2...08A0-2,
03A0-5.. .08A0-5 05...0,6 (44 ...53) N/A
-010A-2...018A-2,
-010A5. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/A
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 3(29) 15 (1)
PE/ Grampos Tampas de
. A Terminais dos cabos | conectores
Tlpgge inversor de de de
ACS850-04... aterramento | alimentacao | alimentagéao
N-m (Ibf-pol) | N-m (Ibf-pol) | N-m (Ibf-pol)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5.. 08A0-5 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-010A-2...018A-2,
-010A-5.. 018A-5 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-025A-2...050A-2,
-025A-5...050A-5 3(29) 15(13) 3(29)
-061A-2...094A-2,
-061A-5.. 094A5 18 (160) 1,5 (13) 3 (25)

Guia de instalagéo rapida - ACS850-04




64

Instalacao dos cabos de controle

Diagrama padrao da conexao de E/S

Notas:

[Configuragao padrdao com o programa
de controle padrdo do ACS850 (macro
de fabrica). Consulte o Manual de
Firmware para ver outras macros.]

*Corrente maxima total: 200 mA

A fiacdo mostrada é para fins
demonstrativos apenas. Para saber as
configuragdes dos jumpers, consulte
o texto.

Dimensoes do fio e torques de aperto:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0,5 ... 2,5 mm?2 (24...12 AWG). Torque:
0,5 N'm (5 lof-pol)

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG). Torque:
0,3 N'm (3 Ibf-pol)

Ordem da nomenclatura dos
terminais e jumpers

[mn XPOW
(ma (2 polos, 2,5 mm?)

XRO1
(3 polos, 2,5 mm2)

XRO2
(3 polos, 2,5 mm2)

XRO3
(3 polos, 2,5 mm?)

XD24
(4 polos, 2,5 mm2)

HERE PEE HEE FEE

Selegao de aterramento
DI/DIO

XDI
(7 polos, 1,5 mm2)

I
I —

=i XDIO
= IH (2 polos, 1,5 mm?)

XAl
(7 polos, 1,5 mm2)

Al1, Al2

=
=]on
XAO
(4 polos, 1,5 mm?)
=

T
H XD2D

(3 polos, 1,5 mm2)
XSTO (laranja)
(4 polos, 1,5 mm2)

XPOW
Entrada de alimentagéo externa +24V1 | 1
24V CC,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Saida de relé RO1 [Pronto] 1_No 1
250 VCA/30VCC COM 2
2A « Ine 3
Saida de relé RO2 [Modulando] —1_NO 4
250 VCA/30VCC COM 5
2A « e 6
Saida de relé RO3 [Falha (-1)] 1_No v
250 VCA/30VCC COM 8
2A e 9
XD24
+24 VCC* +24VD | 1
Aterramento de entrada digital DIGND | 2
+24 VCC* +24VD || 3
Aterramento de entrada/saida digital DIOGND | 4
Jumpers de selecéo de aterramento DI/DIO
XDI
Entrada digital DI1 [Parada/Partida] DI1 1
Entrada digital DI2 DI2 2
Entrada digital DI3 [Restaurar] DI3 3
Entrada digital D14 D4 4
Entrada digital DI5 DI5 5
Entrada digital DI6 ou entrada do termistor DI6 6
Trava de partida (0 = Parada) DIIL A
XDIO
Entrada/Saida digital DIO1 [Saida: Pronta] DIO1 1
Entrada/Saida digital DIO2 [Saida: Funcionamento] DIO2 2
XAl
Tens&o de referéncia (+) +VREF 1
Tenséo de referéncia (-) -VREF 2
Terra AGND 3
Entrada analégica Al1 (corrente ou tensao, selecionavel pelo jumper Al1) | Al1+ 4
[Referéncia de velocidade 1] Al1- 5
- = L . Al2+ 6
Entrada analégica Al2 (corrente ou tenséo, selecionavel pelo jumper Al2) Al 7
Jumper de selecéo de corrente/tensédo Al1 Al1
Jumper de selecéo de corrente/tensdo Al2 Al2
XAO
. - AO1+ 1
Saida analogica AO1 [corrente %]
AO1- 2
Saida analdgica AO2 [velocidade %)] AO2+ 3
AO2- 4
XD2D
Terminacao da ligagéo de inversor para inversor T
B 1
Ligagao de inversor para inversor ou interface fieldbus integrada A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1
Desativar torque por seguranga. Ambos os circuitos devem ser ouT2 | 2
fechados para o inversor iniciar. IN1 3
IN2 4

Conexao do painel de controle

Conexao do inversor de memdria
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» Configure os jumpers da placa de controle

com a posigao apropriada: [T TR NS ’
Selecdo de aterramento DI/DIO — Localizada L "‘\%& / % { I
entre XD24 e XDI. Determina se o DIGND @ _\‘@;‘\\ | g’ |
(aterramento para DI1...DI5) flutua ou se & ) cEven) —0i8

esta conectado ao DIOGND (aterramento
para DI6, DIO1 e DIO2). Caso DIGND flutue,
a opgédo comum de DI1...DI5 (GND ou V)

deve ser conectada a XD24:2.
DIGND flutua DIGND vinculado a DIOGND

(B

23 23

3% 3%

4 4

1 1

2 2
Al1 — Determina se a entrada analdgica Al1
€ usada como uma entrada de corrente ou
de tenséo. 0,7 N-m (6,2 Ibf-pol)

Corrente Tenséo
7 7 Use anel de borracha ou
fita isolante para conter

Bdoo ﬁ:; copd ﬁ:; fios soltos

1 1 ‘

Al2 — Determina se a entrada analogica Al2
€ usada como uma entrada de corrente ou
de tensao.

Corrente Tenséo '
7 7
Al Al
g oo |AI2 oofod|Al2
1 1

T — Terminacgao de ligagao de inversor para
inversor. Configure como LIGADO se o
inversor for o ultimo da ligagao.

LIGADO DESLIGADO
gae |7 | gt |

Remova o revestimento externo do cabo

Montagem da chapa de aperto no grampo para expor a tela do cabo

1,5 N'-m (13 Ibf-pol.)
A chapa de aperto pode ser presa na parte

superior ou inferior da Placa de Controle JCU.
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Continue com a inicializagao do inversor de
acordo com as instrugdes no Guia de Inicio
Réapido apropriado.

Dados técnicos

Lista de verificagao de UL
*+ O ACS850-04 é um inversor IP20 (UL tipo

aberto) que deve ser utilizado em ambiente

aquecido, interno e controlado. O inversor
deve estar instalado em ar puro de acordo

com a classificagdo do alojamento. O ar de
resfriamento deve ser limpo, livre de material
corrosivo e poeira eletricamente condutora.
Consulte o Manual de Hardware para obter

especificacdes detalhadas.

* A temperatura ambiente maxima do ar é
de 40 °C (104 °F) na corrente nominal.

A corrente cai para 40 a 55 °C (104 a 131 °F).

* O inversor é adequado para uso em um
circuito capaz de fornecer no maximo
100.000 rms ampéres simétricos, 500 V
Nno maximo.

* Os cabos localizados no interior do circuito

do motor devem ser classificados para pelo

menos 75 °C (167 °F) em instalagdes em
conformidade com UL.

* O cabo de entrada deve ser protegido com
fusiveis ou disjuntores. Os fusiveis IEC
(classe gG) e UL (classe T) adequados

estao relacionados na secao Dados técnicos

do Manual de Hardware. Para saber quais
sao os disjuntores adequados, entre em
contato com seu representante ABB local.

+ Para instalacdo nos Estados Unidos, deve
ser providenciada protecéo de circuito
derivado de acordo com o NEC (National
Electrical Code - Codigo Elétrico Nacional)
e quaisquer codigos municipais aplicaveis.
Para cumprir esse requisito, use fusiveis
com classificagao UL.

» Para instalacdo no Canada, deve ser

providenciada protecao de circuito derivado
de acordo com o Cédigo Elétrico Canadense
(Canadian Electrical Code) e quaisquer
cédigos provinciais aplicaveis. Para

cumprir esse requisito, use fusiveis com
classificagdo UL.

O inversor fornece prote¢éo contra
sobrecarga de acordo com o Cédigo Elétrico
Nacional (NEC), dos EUA. Consulte o
Manual de Firmware apropriado para saber
quais sao as configuracdes de protecao
contra sobrecarga.

Guia de instalagéo rapida - ACS850-04



Asennuksen pikaopas —
ACS850-04

Johdanto

Tassa oppaassa on perustiedot ACS850-04-
taajuusmuuttajamoduulin (0,37—45 kW)
mekaanisesta asennuksesta ja
sahkdliitdnndista. Kattavat tiedot ovat
ACS850-04 Taajuusmuuttajamoduulit (0,37—
45 kW), Laiteopas -oppaassa (koodi:
3AUA0000048248).

Turvaohjeet

suorittaa vain pateva sahkbalan

VAROITUS! Taajuusmuuttajan
A sahkoliitdnnat ja huoltoty6t saa
ammattilainen.

Mitdan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan,
moottorikaapelin tai moottorin asennustoita ei
saa tehda, kun taajuusmuuttajaan on kytketty
jannite. Taajuusmuuttajan jannitteettomyys
tulee aina varmistaa mittaamalla.

Pyoriva kestomagneettimoottori voi synnyttaa
vaarallisen jannitteen. Moottorin akseli tulee
lukita mekaanisesti, ennen kuin
kestomagneettimoottori kytketaan
taajuusmuuttajaan ja ennen kuin
kestomagneettimoottoriin kytketyn
taajuusmuuttajan asennus- tai huoltoty6
aloitetaan.

Mekaaninen asennus

Taajuusmuuttajamoduuli kiinnitetdan
asennuspohjaan neljalla ruuvilla, jotka
ruuvataan kiinnitysreikien lapi. Runko A ja B
voidaan kiinnittda DIN-kiskoon. On kuitenkin
suositeltavaa kiinnittda moduulit myos
kiinnitysalustaan kahdella ruuvilla alempien
kiinnitysreikien lapi.
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Kannen irrottaminen

Kansi taytyy irrottaa ennen
lisdvarustemoduulien asentamista ja
ohjauskaapeloinnin kytkemista. Irrota kansi
seuraavien ohjeiden mukaisesti. Numerot
viittaavat alla oleviin kuviin.

Paina salpaa (1) kevyesti ruuvitaltalla.

Veda alempaa kansilevya hieman alaspain ja
nosta se pois paikaltaan (2).

Irrota ohjauspaneelin kaapeli (3), jos se on
asennettu.

Irrota kannen ylareunan ruuvi (4).

Veda alustan alaosassa olevia salpoja
varovasti ulospain (5).

Asenna kansi painvastaisessa jarjestyksessa
kuin edelld on kuvattu.

Asennuksen pikaopas — ACS850-04
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Tehokaapeliliitannat
Kytkentakaavio

L
Kytkinvaroke (erotinlaite) l

I_ ol \1_
CHK-xx-verkkokuristin — -

(lisavaruste) ooy
JFI-xx-verkkosuodin e - o T
(emc-suodin, LT

lisdvaruste)

ACS850-04 (= r=
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE

[U2[V2[W2] @) @
i" <|:J:»—T

(== = |
: |
(== = 13) ¢ |___I
sV ) L=
- Jarruyksikkd

3~ PE
Moottori

(lisdvaruste)

Huomaa:

- Jos kaytdssa on suojattu syottokaapeli (tulo)
ja suojavaipan johtokyky ei ole riittdva
(lisatietoja on seuraavassa taulukossa), kayta

maadoitusjohtimella varustettua kaapelia (1) tai

erillistd PE-kaapelia (2).

- Moottorikaapelointiin tulee kayttaa erillista
maadoituskaapelia, jos kaapelin suojavaipan
johtokyky ei ole riittava (lisatietoja on
seuraavassa taulukossa) eika kaapelissa ole
symmetrisia maadoitusjohtimia.

Yhden vaihejohtimen _ Suojajohtimen
poikkipinta-ala (S) minimipoikkipinta-ala
(Sp)
S <16 mm? S
16 mm? < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<$S S/2
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Liitdnnan vaiheet

Kaapelointiesimerkit on esitetty sivulla 71.
Kiristysmomentit on esitetty sivulla 71 ja
asiaankuuluvissa tekstikohdissa.

Kiinnita laitteen mukana toimitetut riviliittimet
taajuusmuuttajaan.

Vain ACS850-04-025A-2...094A-2 ja
-025A-5...094A-5 : Irrota muoviset
litinsuojat (2 kpl) taajuusmuuttajan paalta ja
alta. Molemmat suojat on kiinnitetty kahdella
ruuvilla.

Jos kyseessa on IT-verkko (maadoittamaton)
tai epasymmetrisesti maadoitettu TN-verkko,
poista seuraavat ruuvit:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 ja
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 ja VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 ja -025A-5...094A-5).

Kiinnita kaksi taajuusmuuttajan mukana
toimitettua kaapelien kiinnityslevya, toinen
taajuusmuuttajan paalle, toinen alle.
Kiinnikelevyt ovat identtiset.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
ja -03A0-5...018A-5:

1,5 Nm
ACS850-04-025A-2...094A-2
ja -025A-5...094A-5:
3 Nm

Kuori virtajohdot, niin etta vaipat ovat
paljaana kaapelikiinnikkeiden kohdalta.

Kytke syo6tto-, vastus- (jos kaytdssa) ja
moottorikaapelit oikeisiin taajuusmuuttajan
liittimiin.

Kirista kaapelikiinnikkeet paljaiden kaapelin
suojavaippojen kohdalle. Kytke kaapelien
suojavaippojen paat maadoitusliittimiin
kaapelikenkien avulla. Peitd nakyvat paljaat
suojavaipat eristysteipilla.

Vain ACS850-04-025A-2...094A-2 ja
-025A-5...094A-5: Leikkaa liitinsuojien
reunoihin virtajohdoille sopivat lovet. Aseta
litinsuojat takaisin paikoilleen.

Maadoita moottorikaapelin suojavaippa
moottorin paasta.

Asennuksen pikaopas — ACS850-04



Kaapelointiesimerkkejé

ACS850-04-03A0-5...018A-5
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Kaapelin kiinnityslevy paljaan suojavaipan
paalla.

PE-/maadoitusliitanta.

Peita kaapelin kiinnityslevyn ja riviliittimen
valilla oleva paljas suojavaippa eristysteipilla.

Ruuvikaapelikengén kuva:

OROIONO.

Teholiittimien hyvaksytyt johdinkoot

Taajuusmuuttajatyyppi

ACS850-04... Johtimen koko

~03A0-2...08A0-2, 5
-03A0-5...08A0-5 0.25...4 mm

J010A-2...018A-2, )
-010A-5...018A-5 0.5...6 mm

-025A-2...094A-2, 6. 70 mm2

-025A-5...094A-5

Kiristysmomentit

Teholiittimet (sy6tts-, Ruuvi-

resmatiain|ootono | Kiebeikenkd
ACS850-04. . jarruvastuskaapelit) ruLvi)
Nm Nm

-03A0-2...08A0-2, 0,5...0,6 (4,4...53) Ei kaytossa

-03A0-5...08A0-5

-010A-2...018A-2,

-010A5. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) Ei kaytossa

-025A-2...094A-2,

-025A-5...094A-5 3(25 15 (11)
Taai . PE-/ Teho- Teho-

aajuusmuqttajan maadoitus- | kaapelien kaapelien

tyyppi liittimet kiinnikkeet | suojakannet
ACS850-04...
Nm Nm Nm

-03A0-2...08A0-2, - —

03A0-5.. 08A0-5 1,5 (13) 1,5 (13) Ei kaytossa
-010A-2...018A2, - —

010A-5...018A-5 1,5 (13) 1,5 (13) Ei kaytossa
-025A-2...050A-2, -

025A-5..050A5 | S (29 15 (13) 3 (25)
-061A-2...094A-2, -

061A-5..004A-5 | 18(160) | 1.5(13) 3 (25)

Asennuksen pikaopas — ACS850-04
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Ohjauskaapeleiden asennus

Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennat

Huomaa:

ACS850-vakio-ohjausohjelmiston
oletusasetus (tehdasmakro). Lisatietoja
muista makroista on
ohjelmointioppaassa.

*Suurin sallittu kokonaisvirta: 200 mA

Oheinen kytkentékaavio on vain
esimerkki. Lisatietoja siirtoliittimien
asennoista on oppaan tekstissa.
Johdinkoot ja kiristysmomentit:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0.5 ... 2,5 mm? (24... 2 AWG). Momentti:

0.5Nm
XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Momentti: 0,3 Nm

Riviliittimien ja siirtoliittimien
jarjestys

[mn XPOW
(ma (2-napainen, 2,5 mm?)

XRO1

(3-napainen, 2,5 mmz)

XRO2
(3-napainen, 2,5 mmz)

XRO3
(3-napainen, 2,5 mm?)

XD24

(4-napainen, 2,5 mmz)

HERE PEE HEE FEE

DI/DIO — maadoitusvalinta

XDI

(7-napainen, 1,5 mmz)

I
I —

=i XDIO
= IH (2-napainen, 1,5 mm?)

XAl

(7-napainen, 1,5 mmz)

Al1, Al2

=
=]
XAO
(4-napainen, 1,5 mm2)
B

T
H XD2D

(3-napainen, 1,5 mm
XSTO (oranssi)
(4-napainen, 1,5 mm2)

2)

XPOW
Ulkoinen syéttd +24VI 1
24 V'n tasavirta, 1,6 A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Relelahtd RO1 [valmius] 1_No 1 &
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Relelshtd RO2 [modulointi] —1_NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Relelahts RO3 [vika (-1)] 1_No v
250 VAC/30VDC COM 8
2A el paou I
XD24
+24 V DC* +24VD 1
Digitaalitulon maa DIGND | 2
+24 V DC* +24VD | 3 b
Digitaalitulon/-1ahdén maa DIOGND | 4
DI/DIO-maadoituksen valinnan siirtoliittimet
XDI
Digitaalitulo DI1 [pysaytys/kaynnistys] D1 1 —e
Digitaalitulo DI2 DI2 2
Digitaalitulo DI3 [kuittaus] DI3 3 —
Digitaalitulo D14 Dl4 4
Digitaalitulo DI5 DI5 5
Digitaalitulo DI6 tai termistoritulo DI6 6
Kéaynnistyksen lukitus (0 = seis) DIIL A —
XDIO
Digitaalitulo/-1ahtd DIO1 [I&hto: valmius)] DIO1 1 —Q—
Digitaalitulo/-1ahtd DIO2 [I&hto: kaynnissa] DIO2 2 &
XAl
Ohijejannite (+) +VREF | 1
Ohjejannite (-) -VREF | 2
Maa AGND 3
Analogiatulo Al1 (virta tai jannite, valitaan siirtoliittimella Al1) Al1+ 4
[nopeusreferenssi 1] All— 5
. . A . T, Al2+ 6
Analogiatulo Al2 (virta tai jannite, valitaan siirtoliittimella Al2) A= 7
Al1 — virran/jannitteen valinnan siirtoliitin Al1
Al2 — virran/jannitteen valinnan siirtoliitin Al2
XAO
Analogiatulo AO1 [virta %] A1+ )1 :O
AO1- 2
AO2+ 3
Analogiatulo AO2 [nopeus %] AOD_ 2 :O
XD2D
Taajuusmuuttajien valisen liitdnnan paatevastuksen siirtoliitin T
Taaju_ys__mu__ult_tzijiep valinen liitdnta tai sisdénrakennettu i ;
kenttavaylaliitanta
BGND 3
XSTO
OUT1 1 —|
Safe torque off -toiminto. Molempien piirien on oltava suljettuina, jotta out2 § 2 —|—|| §-—- i .
taajuusmuuttaja kaynnistyy. IN1 3 ===l
IN2 4

Ohjauspaneelin liitanta

Muistiyksikén liitéanté

Asennuksen pikaopas — ACS850-04



» Aseta ohjausyksikon siirtoliittimet sopivaan
asentoon:

DI/DIO-maadoitusvalinta — XD24:n ja XDI:n
valissa. Maarittaa, onko DIGND
(digitaalitulojen DI1-DI5 maadoitus) kelluva
vai onko se kytketty DIOGND-liittimeen
(maadoitus DI6-, DIO1- ja DIO2-liitanndille).
Jos DIGND on kelluva, digitaalitulojen DI1—
DI5 yhteisen paluusignaalin (joko GND tai
V) tulee olla kytketty liitdntdan XD24:2.

Kelluva DIGND DIGND kytketty
DIOGND:hen
2§ 23
3% 3Q
4 4

X i
1

2 2

-—

A1 — M&arittda analogiatulon Al1 virta- tai
jannitetuloksi.

Virta Jannite

7 7
g oo |AM ooled|AlM
Al2 Al2

1 1

Al2 — Maarittaa analogiatulon Al2 virta- tai
jannitetuloksi.

Virta Jannite
7 7

Al Al

g oo |AI2 oolfod|Al2
1 1

T — Taajuusmuuttajien valisen litdnnan
paatevastus. Aseta asennoksi ON, jos
taajuusmuuttaja on liitnnan viimeinen
yksikko.

ON OFF

gae |7 | gt |
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Kiinnityslevyn kiinnittaminen

Kiinnityslevy, joka voidaan kiinnittda JCU-
ohjausyksikdn yla- tai alaosaan.

E TITEH TR TS
A=l=1~ / ' ')/ ] {'I I
G \“@;ﬂﬂi\d e u

=0
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Suojaa saikeet
kutistesukilla tai teipilla.

Paljasta kaapelin suojavaippa poistamalla
kaapelin ulkokuori kiinnikkeen kohdalta.
1.5Nm

Jatka taajuusmuuttajan kayttéonottoa
asianomaisen pika-aloitusoppaan ohjeiden
mukaan.

Tekniset tiedot

UL-tarkistuslista

» ACS850-04 on suojausluokan IP20 (UL
avoin) taajuusmuuttaja, joka on suunniteltu
kaytettavaksi [Bmmitetyissa sisatiloissa

valvotuissa olosuhteissa. Taajuusmuuttajan
kotelointiluokka maarittelee asennuspaikan
ilman puhtauden. Jaadhdytysilman on oltava
puhdasta, eika siind saa esiintya syovyttavia
aineita tai sahkda johtavaa polya. Lisatietoja
on laiteoppaassa.

Kayttdymparistdn ilman maksimilampaétila
on 40 °C nimellisvirralla. Laitteen
kuormitettavuus pienenee 40-55 °C:ssa.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi piireissa,
joissa kulkee enintadan 100 000 ampeerin
symmetrinen virta (rms), jonka jannite on
enintdan 500 V.

Moottorikaapelit on mitoitettava
vahintdan 75 °C:n lampdtilaa varten UL-
yhteensopivissa asennuksissa.

Syottokaapeli on suojattava sulakkeilla tai
katkaisijoilla. Sopivat IEC-sulakkeet (luokka
gG) ja UL-sulakkeet (luokka T) on lueteltu
laiteoppaan kohdassa Tekniset tiedot. Tietoa
sopivista katkaisijoista saa ABB:n paikallisilta
edustajilta.

Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa,
suojaus on tehtava National Electrical Coden
(NEC) ja muiden paikallisten sdanndosten
mukaan. Tama vaatimus tayttyy UL-
hyvaksyttyja sulakkeita kaytettdessa.

Jos laite asennetaan Kanadassa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
Canadian Electrical Coden ja muiden
paikallisten sdanndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita
kaytettdessa.

Taajuusmuuttajassa on National Electrical
Coden (NEC) mukainen ylikuormitussuojaus.
Lisatietoja ylikuormitussuojauksen
asetuksista on asianomaisessa
ohjelmointioppaassa.

Asennuksen pikaopas — ACS850-04



Snabbguide for
installation - ACSM850-04

Om denna guide

Denna guide innehaller den mest
grundlaggande informationen om mekanisk
och elektrisk installation av
frekvensomriktarmodul ACSM850-04 (0,37 till
45 kW). For komplett dokumentation se
ACSM850-04 Drive Modules (0,37 to 45 kW)
Hardware Manual (kod: 3AUA0000045496
[engelskal).

Sakerhetsanvisningar

VARNING! Allt elektriskt
installations- och underhallsarbete
pa frekvensomriktaren skall utféras
av behorig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren,
bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt.
Kontrollera alltid genom matning att ingen
spanning finns.

En roterande permanentmagnetmotor kan
generera farlig spanning. Las motoraxeln
mekaniskt fére anslutning av en
permanentmagnetmotor till frekvensomriktaren
och fore varje ingrepp i en frekvensomriktare
som ar ansluten till en permanentmagnetmotor.

Mekanisk installation

Fixera frekvensomriktarmodulen pa sitt stativ
med skruvar genom de fyra monteringshalen.
Byggstorlekarna A och B kan monteras pa en
DIN-skena. Vi rekommenderar dock att aven

dessa moduler monteras pa stativet med tva

skruvar genom de nedre monteringshalen.
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Avtagning av kapa

Kapan maste tas av for att tillata installation av
tillvalsmoduler och anslutning av styrkablar. Ta
av kapan pa foljande satt. Siffrorna hanvisar till
bilderna nedan.

* Tryck in tungan (1) nagot med skruvmejsel.

» Skjut den nedre plattan nagot nedat och dra
ut den (2).

» Koppla loss eventuell panelkabel (3).
+ Ta bort skruven (4) fran kapans 6verdel.

+ Dra forsiktigt ut den nedre delen av basen
med hjalp av de bada tungorna (5).

Satt tillbaka kadpan i omvand ordning .

Snabbguide fér installation - ACSM850-04
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Installation av kraftkablar

Kretsschema

Matningsfranskiljare
med sakringar

Natreaktor CHK-xx
(tillval)

Naffilter JFI-xx (tillval)

ACS850-04

= = I —

[upc+]ubc]

[UT[VIIWT]  pg

Wlmj@

(= = =

[R-IR*] @
C|::D—T

Noter:

I
: |
D=
L=
? Bromsmotstand
(tillval)

- Om skarmade natkablar (matningskablar)
anvands, och konduktiviteten hos skarmen inte
ar tillracklig (se tabellen nedan), anvand en
kabel med jordledare (1) eller en separat PE-

kabel (2).

- Fér motoranslutningen, anvand en separat
jordkabel (3) om konduktiviteten hos
motorkabelskarmen inte ar tillracklig (se
tabellen nedan) och kabeln saknar

symmetriska jordledare.

En fasledares
tvarsnittsarea (S)

Minsta tillatna
tvarsnittsarea for
skyddsledare (Sy)

S < 16 mm? S
16mm2<8535mm2 16 mm?
35mm2<S S/

7
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Anslutningsprocedur

Exempel pa anslutningar illustreras pa sid 79.
Atdragningsmoment anges pa sid 79 och i den
I6pande texten.

Montera de medféljande plintblocken pa
frekvensomriktaren.

Endast ACS850-04-025A-2...094A-2 och
-025A-5...094A-5: Ta bort de bada
skyddskaporna av plast pa
frekvensomriktarens over- och nederdel.
Varje kapa halls fast av tva skruvar.

Pa IT-system (icke direktjordade system) och
impedansjordade TN-system, ta bort fljande
skruvar:

VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 och
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 och VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 och -025A-5...094A-5).

Fixera de bada medféljande
overfallsplatarna, en pa Gverdelen, en pa
nederdelen. Overfallsplatarna ar likadana.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
och -03A0-5...018A-5:

1,5 Nm
ACS850-04-025A-2...094A-2
och -025A-5...094A-5:
3 Nm

Skala matningskablarna sa att deras
skarmar exponeras i kabelklammorna.

Anslut matningskabel, eventuell
motstandskabel och motorkabel till
respektive plintar pa frekvensomriktaren.

Dra at kabelklammorna kring de exponerade
skarmarna. Anslut kabelskarmarnas
sammantvinnade andar till jordskruvarna
med hjalp av kabelskor. Tack synliga
exponerade skarmdelar med isoleringstejp.

Endast ACS850-04-025A-2...094A-2 och
-025A-5...094A-5: Skar ut lampliga urtag i
plintkaporna for att lata kablarna passera.
Satt tillbaka kaporna.

Jorda motorkabelskarmen vid motoranden.

Snabbguide fér installation - ACSM850-04



Kabelanslutningsexempel:

ACS850-04-03A0-5...018A-5

6 @EE

(3)
y RPo
@, T
DB
o o0— o o
UDG+ UDC- U1 Vi Wi VAR

o)

ACS850-04-025A-5...094A-5
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Kabelklammor éver exponerad skarm.
PE/Skyddsjordanslutning

Mellan kabelkldmma och plint skall exponerad
skarm tackas med isoleringstejp.

Detalj av kabelsko:

OROIONO,

Ledarareor som passar i

kraftplintarna
Omriktartyp ACS850-04... Ledararea
-03A0-2...08A0-2, 0.25 ... 4 mm?

-03A0-5...08A0-5
J010A-2...018A-2, )
-010A-5...018A-5 0.5...6 mm
025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5

6 ... 70 mm?

Atdragningsmoment
Kraftplintar (matnings-, Kabelsko
Omriktartyp motor- och .
ACS850-04... bromsmotstandskablar) (insexskruv)
Nm Nm

-03A0-2...08A0-2,

03705 08p0.e | 05 06(44..53)

EJ ANVAND

-010A-2...018A-2,

-010A-5.. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) | EJ ANVAND

-025A-2...094A-2,

-025A-5...094A-5 3(29 15 (11)
PE/
. . Kraftkabel- | Kraftplint-
Omrriktartyp skyd_dslord- plintar Kapor
ACS850-04... plintar
Nm Nm Nm
-03A0-2...08A0-2, -
03A0-5. 08A0-5 | 12 (13) 1,5(13) | EJ ANVAND
-010A-2...018A-2, -
010A5. 018A-5 | 12 (13) 1,5(13) | EJANVAND
-025A-2...050A-2,
-025A-5...050A-5 | ° (2 1,5 (13) 3 (25)
-061A-2...094A-2,
-061A-5...004A-5 | 18(160) 1,5 (13) 3 (25)

Snabbguide fér installation - ACSM850-04
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Installation av styrkablar

Grundlaggande 1/O-kretsschema

Noter:

Grundlaggande instélining med ACS850
Standardmjukvara (tillampningsmakrot
Fabrik). Se Beskrivning av mjukvara for
ovriga makron.]

*Total maximal strom: 200 mA

Visade anslutningar ar endast exempel.
For bygling, se text.

Ledarareor och atdragningsmoment:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Vridmoment: 0,5 Nm

0,5... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Vridmoment: 0,3 Nm

Ordningsfoljd for plintar och byglar

=1
|me

XPOW
(2-pol, 2,5 mm?)

XRO1
(3-pol, 2,5 mm?)

XRO2
(3-pol, 2,5 mm?)

XRO3
(3-pol, 2,5 mm?)

XD24
(4-pol, 2,5 mm?)

HERE PEE HEE FEE

DI/DIO, val av jordning

XDI
(7-pol, 1,5 mm?)

I
I —

7 XDIO
= IH (2-pol, 1,5 mmz)

XAl
(7-pol, 1,5 mm?)

Al1, AI2
XAO
(4-pol, 1,5 mm?)
T
H XD2D

(3-pol, 1,5 mm?2)
XSTO (orange)
(4-pol, 1,5 mm?)

XPOW
Extern matning +24VI 1
24VDC,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Relautgang RO1 [Driftklar] 1 No |1 ®
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Relutgang RO2 [Modulerar] —1_NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Reldutgang RO3 [Fel (-1)] 1_No v
250 VAC/30VDC COM 8
2A el paou I
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Jord for digitala ingangar DIGND | 2
+24 V DC* +24VD | 3 b
Jord for digitala in-/utgangar DIOGND | 4
Byglar for val av DI/DIO-jordning
XDI
Digital ingang DI1 [Stopp/Start] DI1 1 —e
Digital ingang DI2 DI2 2
Digital ingang DI3 [Reset] DI3 3 —
Digital ingang DI4 Dl4 4
Digital ingang DI5 DI5 5
Digital ingang DI6 eller termistoringang DI6 6
Startférregling (0 = stopp) DIIL A F—
XDIO
Digital in-/utgang DIO1 [utsignal: Driftklar] DIO1 1 —Q—-
Digital in-/utgang DIO2 [utsignal: Drift] DIO2 2 &
XAl
Referensspanning (+) +VREF 1
Referensspanning (-) -VREF 2
Jord AGND 3
Analog ingang Al1 (strdm eller spanning, véljs med bygel Al1) Al1+ 4
[Varvtalsreferens 1] Al1- 5
N . - g Al2+ 6
Analog ingang Al2 (strém eller spanning, véljs med bygel Al2) Al 7
Al1 strém/spanning, valbygel Al1
Al2 strédm/spéanning, valbygel Al2
XAO
Analog utgang AO1 [Strom %] AOT+ ! :O
AO1- 2
Analog utgang AO2 [Varvtal %] AOZ: 3 :O
AO2- 4
XD2D
Bygel for terminering av drift till drift-buss T
B 1
Drift till drift-buss eller Inbyggt faltbussgranssnitt A 2
BGND 3
XSTO
uT1 1 —|
Safe torque off. Bada kretsarna méste vara slutna fér att UT2 2 —'ﬁ: N,
frekvensomriktaren skall starta. IN1 3 ﬁg
IN2 4

Anslutning fér mandverpanel

Anslutning fér minnesenhet
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» Bygla styrenheten korrekt:

DI/DIO, val av jordning — Sitter mellan
XD24 och XDI. Avgdr om DIGND (jord for
DI1...DI5) ar flytande eller kopplad till
DIOGND (jord for DI6, DIO1 och DIO2). Om
DIGND flyter skall den gemensamma nollan
for DI1...DI5 (antingen GND eller V)

anslutas till XD24:2.

DIGND flyter DIGND kopplad till
DIOGND
2§ 2§
4 4
1 1
2 2

Al1 — Avgér om analog ingang Al1 utgor
strom- eller spanningsingang.

Strém Spéanning
7 7
edoo A1 copd A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Avgér om analog ingang Al2 anvands
som strém- eller spanningsingang.

Strom Spanning
7 7
A1 A1
Bd oo |Al2 oofod|Al2
1 1

T - Terminering av drift till drift-buss. ON om
frekvensomriktaren ar den sista enheten pa
bussen.

ON OFF

Edlo [T | =1L
Montering av kabeloverfallsplat

Kabelbverfallsplaten kan monteras pa over-
eller underdelen av styrenheten JCU.
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=0

Krympslang eller eltejp for
att halla ihop ledarna

Skala av yttermanteln och
exponera skarmen vid
klamman

Snabbguide fér installation - ACSM850-04
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Fortsatt med idrifttagningen enligt
instruktionerna i aktuell Snabbguide.

Tekniska data

UL-checklista

+ ACSM850-04 ar en frekvensomriktare med
kapslingsklass IP20 (UL, 6ppen typ) for
anvandning i kontrollerat inomhusklimat med
uppvarmning. Frekvensomriktaren skall
installeras i miljd med ren luft i enlighet med
sin kapslingsklass. Kylluften skall vara ren,
utan fratande eller ledande partiklar. Se
Hardvaruhandledning for detaljerad
specifikation.

+ Max tillaten omgivningstemperatur ar
40°C vid markstrom. Strommen stamplas ner
inom temperaturomradet 40 till 55°C.

» Frekvensomriktaren lampar sig for
anvandning i kretsar med matningskapacitet
upp till 100 000 A rms symmetriskt, 500 V
max.

« Kablarna i motorkretsen maste vara
klassade for minst 75°C i UL-normerade
installationer.

» Natkabeln maste skyddas med sakringar
eller brytare. Lampliga IEC- (klass gG) och
UL- (klass T) sakringar listas i Tekniska data i
Héardvaruhandledningen. For val av [ampliga
brytare, kontakta ABB.

+ Vid installation i USA maste
grenledningsskydd tillhandahallas i enlighet
med National Electrical Code (NEC) och
eventuella lokala foreskrifter. For att uppfylla
detta krav, anvand UL-klassificerade
sakringar.

+ Vid installation i Kanada maste det finnas
grenledningsskydd i enlighet med Canadian
Electrical Code och eventuella lokala
foreskrifter. For att uppfylla detta krav,
anvand UL-klassificerade sakringar.

» Frekvensomriktaren erbjuder
Overbelastningsskydd i enlighet med
National Electrical Code (NEC). Se aktuell

Beskrivning av systemprogramvara for
information om installning av
Overbelastningsskydd.

Snabbguide fér installation - ACSM850-04



Hizli kurulum kilavuzu -
ACS850-04

Kilavuz hakkinda

Bu kilavuz, ACS850-04 siirtict modulinin
(0,37 - 45 kW) mekanik ve elektrik donanimi
hakkinda temel bilgiler icermektedir. Belgelerin
tamami igin bkz. ACS850-04 Siirticti Mod(illeri
(0,37 - 45 kW) Donanim Kilavuzu

(kod: 3AUA0000045496 [ingilizce].

Guvenlik talimatlarn

yetkili elektrikgiler tarafindan

UYARI! Sirtcunun elektrik tesisati
A kurulumu ve bakim igleri yalnizca
yapilmalidir.

Sdrdcd, fren kiyici devresi, motor kablosu ve
motor Uzerinde strtictde elektrik varken
kesinlikle ¢calismayin. Mutlaka 6lgiim yaparak
gerilim bulunmadigindan emin olun.

Doéner sabit miknatisli motor tehlikeli seviyede
gerilim Uretebilir. Strucuye sabit miknatish
motor baglamadan ve sabit miknatisli motora
bagl surlcu sistemi Gzerinde islem
gerceklestirmeden 6nce motor saftini mutlaka
mekanik olarak kilitleyin.

Mekanik kurulum

Dort montaj deligi ve vidalari kullanarak surtci
modulinu montaj kaidesine baglayin. A ve B
kasa tipleri DIN rayina monte edilebilir; ancak
modaullerin alt montaj delikleri ve vidalar
kullanilarak montaj kaidesine de baglanmasi
Onerilir.

83

Kapak tertibatinin ¢ikariimasi

Kapak tertibati, opsiyonel moddllerin kurulmasi
ve kontrol kablolarinin baglanmasi éncesinde
cikariimahdir. Kapak tertibatini ¢gikarmak icin bu
proseddrl izleyin. Sayilar, asagidaki cizimleri
gosterir.

» Bir tornavidayla hafifce cikintiya (1) bastirin.

» Alt kapak plakasini yavascga asagiya kaydirin
ve c¢ekerek cikarin (2).

* Varsa, panel kablosu (3) baglantisini kesin.

» Kapak tertibatinin tst kisminda bulunan
vidayi (4) ¢ikarin.

« iki cikinti (5) yardimiyla, kaidenin alt kismini
dikkatle disari dogru ¢ekin.

Yukaridaki prosediiri tersten uygulayarak
kapagi geri takin.

Hizli kurulum kilavuzu - ACS850-04
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Gl¢ kablolarinin
Baglanti semasi

Besleme tarafindaki
(kesme araci) sigortali
yuk ayirici

CHK-xx giris bobini
(opsiyonel)

JFI-xx girig filtresi

baglanmasi

|
|
|
oy y |
Lo
|
|
|
|

(opsiyonel) L~
Acsss0-04  (|— [ T —_U:L
Lda
[upc+[upc-] [UT]V1]W1] PE
VW @ [(REIRD @
== j ) (= I»—T
: .
13y = Iﬁ
| — -
L=
? Fren direnci
(opsiyonel)

Notlar:

Blendaijli besleme (giris) kablosu kullaniliyorsa
ve blendajin iletkenligi yeterli degilse
(asagidaki tabloya bakin), toprak iletkenli bir
kablo (1) veya ayri bir PE kablosu (2) kullanin.

- Motor kablo baglantilari

icin, kablo blendajinin

iletkenligi yeterli degilse (asagidaki tabloya
bakin) ve kablonun simetrik toprak iletkenleri
yoksa, ayri bir toprak kablosu (3) kullanin.

Tek fazli iletkenin kablo
kesit alani (S)

Koruyucu iletkenin
minimum kablo kesit

alani (Sp)
S <16 mm? S

16 mm?2 < S < 35 mm? 16 mm?
35mm?<S S/2
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Baglanti prosediiri

Kablo baglanti drnekleri 87. sayfada
bulunmaktadir. Sikma momentleri 87. sayfada
ve metnin uygun kisimlarinda verilmigtir.

Birlikte verilen terminal bloklarini siricliye
takin.

Yalnizca ACS850-04-025A-2...094A-2 ve
-025A-5...094A-5 : SUrucunun Ust ve alt
kismindaki iki plastik konektéru ¢ikarin. Her
kapak iki adet vida ile tutulur.

IT (topraklanmamig) ve kdsede topraklamali
TN sistemlerinde asagidaki vidalar gikarin:
VAR (ACS850-04-03A0-2...018A-2 ve
-03A0-5...018A-5);

EMC, VAR1 ve VAR2 (ACS850-04-025A-
2...094A-2 ve -025A-5...094A-5).

Sirdcl ile birlikte verilen iki kablo kelepge
plakasini yukariya ve asagiya baglayin.
Kablo plakalari aynidir.

ACS850-04-03A0-2...018A-2
ve -03A0-5...018A-5:

1,5 N-m (13 Ibf-ing)
ACS850-04-025A-2...094A-2
ve -025A-5...094A-5:
3 N'm (25 Ibf-ing)

1,5N-m
(13 Ibfing)

Glc kablolarini, kablo kelepgelerinde
blendajin ¢iplak olacagi sekilde soyun.

Beslemeyi, direnci (eder varsa) ve motor
kablolarini srtcinidn uygun terminallerine
baglayin.

Kablo kelepgelerini ¢iplak kablo blendajlarina
sikin. Kablo pabuglarini kullanarak kablo
blendaj uglarini toprak terminallerine
baglayin. Gdrilen giplak blendaji yalitim
bandiyla kapatin.

Yalnizca ACS850-04-025A-2...094A-2 ve
-025A-5...094A-5: Kablolar i¢in konektor
kapaklarinin kenarlarinda uygun yuvalar
kesin. Kapaklari yerine takin.

Motor kablo blendajini motor tarafinda
topraklayin.

Hizli kurulum kilavuzu - ACS850-04



Kablo baglanti érnekleri

ACS850-04-03A0-5...018A-5

el=[(c

(3)
y RPo
@, T
DB
o o0— o o
UDG+ UDC- U1 Vi Wi VAR

o)

ACS850-04-025A-5...094A-5

|

Lf

@ PoDipe o © “elD)
IR NN

% oflelitellelelf &

O () o

e = w1§" ¥

o 4 VAR r
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Ciplak blendaj lizerinde kablo kelepgesi.
PE/Toprak baglantisi.

Kablo kelepgesi ile terminaller arasinda giplak
blendaji yalitim bandi ile kapatin.

Vida pabucu ayrintilari:

OROIONO,

Gug terminallerine uygun kablo
boyutlari

Siirticii tipi ACS850-04... Kablo boyutu
-_%%i%-_%-.-.-.%%AA%% 0,25 ... 4 mm?
prre e

Sikma momentleri

Gii¢ terminalleri (besleme, |,,.
N ) ) Vidapabucu
Siiriicii tipi motor ve fren direnci (Allen vida)
ACS850-04... kablolarr)
N-m (Ibf-ing) N-m (Ibf-ft)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5.. 08A0-5 0,5...0,6 (4,4 ...5,3) N/A
-010A-2...018A-2,
010A5. 018A-5 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/A
-025A-2...094A-2,
-025A-5...094A-5 329 15 (1)
PE/Toprak |Giig kablosu Giie
Striicd tipi terminalleri | kelepceleri konektoru
ACS850-04... kapaklari
N-m (Ibfiing) | N-m (Ibf-ing) | N-m (Ibf-ing)
-03A0-2...08A0-2,
-03A0-5...08a0-5 | 213 1.5(13) N/A
-010A-2...018A-2,
-010A-5...018A5 | 5 (13) 15(13) N/A
-025A-2...050A-2,
-025A-5.. 050A-5 3 (25) 1,5 (13) 3 (25)
-061A-2...094A-2,
061A-5.. 094A5 18 (160) 1,5 (13) 3(25)
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

Varsayilan I/0 baglanti semasi

Notlar:

[ACS850 standart kontrol programi
(Fabrika makrosu) ile varsayilan ayar.
Diger makrolar igin bkz. Yazilim
Kilavuzu.]

*Toplam maksimum akim: 200 mA

Gosterilen kablolar yalnizca
demonstrasyon amaglidir. Jumper
ayarlari icin metne bakin.

Kablo boyutlari ve sikkma momentleri:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Moment:
0,5 N'm (5 Ibfing)

XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:

0,5 ... 1,5 mm?2 (28...14 AWG). Moment:

0,3 N'm (3 Ibfing)

Terminal baghklari ve jumper'larin

sirasi
m

XPOW
(2-kutup, 2,5 mm?)

XRO1
(3-kutup, 2,5 mm?)

XRO2
(3-kutup, 2,5 mm?)

XRO3
(3-kutup, 2,5 mm?)

XD24
(4-kutup, 2,5 mm?)

HERE PEE HEE FEE

DI/DIO topraklama segimi

XDI
(7-kutup, 1,5 mm?)

I
I —

=i XDIO
= IH (2-kutup, 1,5 mm?)

XAl
(7-kutup, 1,5 mm?)

Al1, AI2
XAO
(4-kutup, 1,5 mm2)
T
H XD2D

(3-kutup, 1,5 mm?)
XSTO (turuncu)
(4-kutup, 1,5 mm?)

XPOW
Harici giig girisi +24VI 1
24VDC,16A GND
1, XRO2, XRO3
Réle ¢ikisi RO [Hazir] 1 No |1
250 VAC/30VDC COM 2
2A TN 3
Réle gikisi RO2 [Modiilasyonda] —1_NO 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A e 6
Réle cikisi RO3 [Hata(-1)] 1 No |7
250 VAC/30VDC COM 8
2A N o
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Dijital giris toprak hatti DIGND | 2
+24 V DC* +24VD | 3
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND | 4
DI/DIO topraklama segim jumper'lari
XDI
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 1
Dijital girig DI2 DI2 2
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3
Dijital giris DI4 Dl4 4
Dijital girig DI5 DI5 5
Dijital giris DI6 veya termistor girisi DI6 6
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
Dijital giris/cikis DIO1 [Cikis: Hazir] DIO1 1
Dijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] DIO2 2
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (=) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) Al1+ 4
[Hiz referansi 1] Al1- 5
. - . o Al2+ 6
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) Al 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
Al2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
Analog ¢ikis AO1 [Akim %] AT+ !
AO1- 2
AO2+ 3
Analog ¢ikis AO2 [Hiz %] O 2
XD2D
Sirlcu - srlcu baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Sirlcu-suriict baglantisi veya Dahili fieldbus araytizl A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1
Giivenli moment kapatma. Siriictiniin baslamasi igin her iki devre out2 § 2
kapatiimalidir. IN1 3
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek Unitesi baglantisi
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» Kumanda Unitesi Gzerindeki jumper'lari
uygun konuma ayarlayin:

DI/DIO topraklama seg¢imi — XD24 ve XDI
arasinda bulunur. DIGND'nin (DI1...DI5
toprak hatti) dalgalanip dalgalanmadigini
veya DIOGND'ye (DI6, DIO1 ve DIO2 toprak
hatti) baglanip baglanmayacagini belirler.
DIGND dalgalanirsa, DI1...DI5 ortak hattinin
(GND ya da V) XD24:2'ye baglanmasi

gerekir.
DIGND dalgalanmasi DIOGND'ye bagh DIGND

A WN
XD24
A WN
XD24

& Ko

2

-—

N =

Al1 — Analog giris Al1'in akim veya gerilim
girigi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim

7 7
edoo A ooled|AlM
Al2 Al2

1 1

Al2 — Analog giris Al2'nin akim veya gerilim
girigi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7

Al Al

g oo |AI2 oolfod|Al2
1 1

T — Sirdcl - strdcl baglanti sonlandirma.
Eger surtcu baglantidaki son nite ise ON

olarak ayarlayin.
ON

Edo T |

OFF

*ga|T |

Kelepge plakasinin monte edilmesi

Kelepge plakasi JCU Kumanda Unitesinin
Uzerine veya altina baglanabilir.
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=0

0,7 N'm (6,2 Ibf-ing)

Bostaki teller igin 1s1 korumasi veya
yalitim bandi kullanin

® !hn
NS
A

Kelepgede kablonun dig
korumasini gikarin ve kablo
blendajina ulasin

1,5 N'm (13 Ibfing)
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Uygun Hizli Kurulum Kilavuzundaki talimatlara
gore slricl devreye alma ile devam edin.

Teknik veriler

UL kontrol listesi

ACS850-04; 1sitmali, kapali, kontroll{
alanlarda kullanilan bir IP20 (UL acik tip)
suricudur. Surtct muhafaza sinifina uygun
temiz hava kosullarinda kurulmalidir.
Sogutma havasinin temiz, korozif
materyallerden ve elektrik agisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi gerekir. Ayrintili
Ozellikler i¢in bkz. Donanim Kilavuzu.

Nominal akimda maksimum ortam hava
sicakhigi 40 °C'dir (104 °F). Akim 40'tan
55 °C'ye diser (104'ten 131 °F'ye).

Siricl, maksimum 500 V’luk 100.000 rms
simetrik amperden fazla saglama kapasitesi
olmayan devrede kullanim igin uygundur.

Motor devresinde bulunan kablolar UL
uyumlu tesisatlarda en az 75 °C (167 °F) icin
uygun olmahdir.

Giris kablosu sigortalarla ya da devre
kesicilerle korunmalidir. Uygun IEC (sinif gG)
ve UL (sinif T) sigortalarin listesi, Donanim
Kilavuzu'nun Teknik veriler bdluminde
verilmistir. Uygun devre kesiciler igin yerel
ABB temsilciniz ile iletisim kurun.

ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi,
Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve tim
yururlikteki yerel yasalarla uygun olarak
saglanmalidir. Bu gereksinimi karsilamak igin
UL sinifi sigortalar kullanin.

Kanada'da gergeklestirilecek kurulumlar igin
dal devresi korumasi Kanada Elektrik
Yasalarina ve yururlikteki tim yerel yasalara
uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimi
karsilamak icin UL sinifi sigortalar kullanin.

Sirdcl, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC)
uygun asiri yuk korumasi saglamaktadir.
Asiri yik korumasi ayarlari icin uygun
Yazilim Kilavuzuna bakin.
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KpaTkoe pykoBoAacCTBO
no moHtaxy — ACS850-04

O6 aTom pykoBoacTBe

B aTOoM pykoBoacCTBe coaepxuTca camas
obwasa nHpopmaunsa 0 MexaHU4eCKoM 1
3ANeKTpN4eCcKoM MoHTaxe npueoga ACS850-04
(0,37 — 45 «BT). NonHoe onvcaHve npusegeHo
B JOKyMeHTe PykogoOcmeo rno MoHmaxy u
akcrinyamayuu modyna ACS850-04 (0,37 -

45 kBm) (kog: 3AUA0000045496 [aHrn.
Bepcus)).

YkazaHuda no TexHuke
6e3onacHoCTMU

NPEOYNPEXAOEHUE! Bce paborthl
Mo 3NEKTPUYECKOMY MOHTaXy U
TEXHUYECKOMY OBCNYXMBAHUIO
npuBoAa AOMKHbI MPOBOAUTLCS

TOMbKO KBanNMULMPOBaHHLIMU
3MNeKTpUKaMu.

3anpeLuaeTcs BbINOMAHATL paboTbl Ha NpuBoae,
Lenv TOpMO3HOro NpepbiBaTens, kabene
ABuratens n asurartene npu BKIOYEHHOM
BXOOHOM nuTaHum npueoga. MNepen Tem kak
npucTynuTb K paboTe, cnegyeTt M3amMepuTb
HanpsikeHne, YTobbl yoeanTbes B ero
OTCYTCTBUMW.

Bpawyatowminca asuratens ¢ NOCTOSAHHbIMU
MarHMUTaMm reHepmpyeT onacHoe HanpsikeHue.
Mepen nogknoveHnem gBuraTensi ¢
NOCTOSIHHBIMW MarHUTamu K NpMBOAY UIu
nepeq BbINOSIHEHNEM M0ObIX paboT Ha
MOOKIIOYEHHOW K TaKOMy ABUraTento cucteme
npvBoaa Heobxoanmo hmanyeckm
3abnokmMpoBaTb Ban gsuratens.
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MexaHU4YeCKUM MOHTaX

MpukpenuTe NpMBOAHON MOAYNb K MOHTaXHOW
naHenun BUHTaMu, UCNOMNb3ys ANs 3TOro YeThbIpe
oteepcTusa. Moagynu tunopasmepos A n B
MoryT 6bITb ycTaHoBreHbl Ha DIN-pelike;
OOHaKO HacCToATENbHO pekoMeHayeTCs
3aKpenuTb 3TN MOOYNU Ha MOHTaXXHOW NaHernu
OBYMS BUHTAMN (HUXHUE MOHTaXHbIe
oTBEpPCTUS).

JeMOHTaX KpbILUKK

Mpexae Yem ycTaHaBnNMBaTh AOMNONHUTENbHbIE
MOZYNW 1 noaknoyaTb kabenu ynpaeneHus,
HeobXxo0aMMO CHSTb KpbILKY. Kpbilka
CHMMaeTCs ONMcaHHbIM fariee cnocotom.
Lincbpbl COOTBETCTBYIOT TaKOBbIM Ha
NPUBEAEHHOM HUXKE PUCYHKE.

» Cnerka HaxxmuTe OTBEPTKOM Ha domkcatop (1).

* HeMHOro caBuHbLTE NNOCKYH KPbILUKY BHU3
N BbITSHUTE ee (2).

* OtcoeguHnTte kabenb naHenu (3), ecnv oH
nveercs.

* YpanuTte BUHT (4) HaBepXy KPbILLKW.

* OCTOPOXHO NOTSIHUTE OCHOBAHWE HapyXy
3a e nanku (5).

YcTaHoBKa KPbILLUKKN NPOMN3BOONTCA B O6paTHOM
nopsaake.

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACS850-04
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MoHTaX cMnoBbIX Kabenewnu

Cxema nogknroyeHus

L1 L2 L3 (PE) (PE)

I |

YCTPONCTBO OTKIHOYEHNS l l
nUTaHNA (pasMblkalollee \ AN 1)| 2) |
YCTPOWCTBO) C o I | |

npenoxpaHuTensiMu ;!
| I
Ceteow gpoccenb CHK-xx R R

(pononHUTEnbHOE T BEassall | |
obopynoBaHue) T°T° T | |
Certesoit punstp JFI-xx P11, | |
(mononHUTenLHOe LA |
obopynoBaHue) | |
ACS850-04 (=g r = I
Lda
[upc+]upc-] [UT]V1]W1] PE

[U2[V2]W2] (@) @
e —:i" <|:I-—?

|
|
|
|
|
|
4

— = 3) (I L
L~ [ =
ut w1 T -
- OPMO3HOW pesncTop
(BononHuTenbHoe
[suratens o6opyaoBaHue)

MpumeyaHums.

- Ecnu ncnonbsyetcs akpaHMpoBaHHLIN Kabenb
nuTaHnsa (BXOAHOW) 1 NPOBOAUMOCTbL 3KpaHa
HegocTaTouHa (CM. Tabnuuy HUXe), Heobxoamm
kabenb ¢ 3a3emnsaowmnmM npoeodom (1) nnm
OoTAenbHbIN Kabenb 3aLWMTHOro 3a3eMneHns
PE (2).

- Ecnu npoBoanmocTb akpaHa kabens noaxnto-
YeHus gBuUraTensi HegocTaTodyHa (CM. Tabnuuy
HWXe) n kabernb He UMEeET CUMMETPUYHBIX
NPOBOAOB 3a3eMf1eHMs, 41 NOAKITHYEHNS
ABuratenst UCnonb3ynTe OTAeNbHLIN Kabernb
3asemnerus (3).

CeyeHue ogHoro MuHMManbHoOe cevyeHue
d)a3HOI'O nNpoBOAHUKA 3alwMTHOro npoBOAHUKa
(S) (Sp)

S <16 MM? S
16 MM2<8535MM2 16 MM?
35MM2 < S S/2

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACS850-04
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Mopsaaok noaknyYeHUs

Mpumepbl nogknoveHnsa kabenen npeacras-
neHbl Ha cTp. 95. MOMEHTBI 3aTSKKM
npueeaeHbl Ha cTp. 95 1 B COOTBETCTBYIOLLMX
pasgenax gOoKyMeHTa.

» BcTaBbTe KneMMHble KONMoAKu, BXogsLmne B
KOMMMEKT NnpuBoAa.

» Tonbko anga npueogos ACS850-04-025A-2 —

094A-2 n -025A-5 — 094A-5: cHumnTE ABe
NNacTMacCcoBbI€ KPbILWKN C KITEMMHbIX
KOJTOAOK, pacronoXXeHHbIX B BEPXHEN 1
HWXHEN YacTax npueoda. Kaxxaas Kpbilwka
3aKpennieHa AByMsi BUHTaMM.

* B cucrtemax nutanus IT (He3azeMneHHbIX) U
TN (c 3azeMneHHoOn BEPLUNHON
TpeyronbHUKa) yaanuTe cneayoLme BUHTbI:
VAR (ACS850-04-03A0-2 — 018A-2 n
-03A0-5 — 018A-5);

EMC, VAR1 n VAR2 (ACS850-04-025A-2 —
094A-2 n -025A-5 — 094A-5).

+ 3akpenuTe ABe NPWXMMHbIE NNaHkn kabens
(BXOOAT B KOMMNNEKT), OAHY CBEPXY U OOHY
CHU3y. NpMXMMHBIE NNAHKN MAEHTUYHbI.

ACS850-04-03A0-2 — 018A-2
n -03A0-5 — 018A-5:

1,5Hm

ACS850-04-025A-2 — 094A-2
n -025A-5 — 094A-5:
3 Hm

3aunctute kabenn nutaHna Takum obpasom,
4YTObbI OrONMTL 3KPaH Nog KabenbHbIMK
3aXKNMamu.

MoagknounTe NpoBoda NUTaHUsI, pesucTtopa
(ecnn ecTb) n gBuratens K
COOTBETCTBYHLLMM KIeMMam npuBeoga.

3axxmuTe y4yacTkm kabenen ¢ 3a4nLLEHHbIM
9KpaHOM KabernbHbIMU 3aXXUMaMMU.
MpucoeauHUTE KOHLIbI 3KpaHOB Kabens K
KnemMmmam 3a3eMrneHnst ¢ NoMoLLbo
KabenbHbIX HakoHeYHnKkoB. ObmoTanTe
OTKPbITYIO YaCTb 3a4ULLIEHHOrO 3KpaHa
N30MNEHTON.

Tonbko ansa npusogos ACS850-04-025A-2 —
094A-2 1 -025A-5 — 094A-5: BbipexbTe
COOTBETCTBYIOLLME Na3bl HA Kpasx Kpblek
pa3beMoB AN Npoknaakn kabenewn.
YCTaHOBUTE KPbILLIKA HA MECTO.

3asemnuTe aKkpaH kabens asuratens
Ha CTOpOHe ABuraTens.

Kpamkoe pykoeodcmeo no moHmaxy — ACS850-04
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KabenbHbii 3a>KMM Ha 3a4MLLEHHOM 3KpaHe.
MogkntoyeHue 3awwmTHoro 3asemnexus (PE).

Mexay kabenbHbIM 32>KMMOM 1 Knemmamm
obmoTanTe 3a4MLLEHHbIV SKpPaH U30NEHTON.

HeTtanbHoe VISO6pa)K6HVIe BMHTOBOIO
KabenbHOro HakoHeYHUKa:

® ©®G

CeueHusn npoBoAoOB, KOTOPbIe MOryT
ObITb NOAKIIIOYEHbI K CUNIOBbIM
Knemmam

Tun npuBoga ACS850-04... CeueHue npoBoaa
-03A0-2 — 08A0-2, 2
-03A0-5 — 08A0-5 0.25-4 mm
-010A-2 — 018A-2, 2
-010A-5 — 018A-5 0.5-6 mm
-025A-2 — 094A-2, 2
-025A-5 — 094A-5 670 mm

MoOMEHTbI 3aTAXKU
CunoBble KnemMmmbl BuHTOBOM
(kabenu nuTaHus, KabenbHbIN

Tvn npuBoaa aBuraTens v HaKOHEeYHUK

ACS850-04... TOPMO3HOTo (BMHT C BHYTPEHHUM

pesucTopa) LLIECTUIPaAHHUKOM)

H-m (cpyHT-AtOIMBI)

H-m (cpyHT-doyThHI)

-03A0-2-08A0-2,
-03A0-5 — 08A0-5

0,5-0,6 (4,4 —5,3)

-010A-2-018A-2, 1,2-1,5(10,6 - _
-010A-5 - 018A-5 13,3)
-025A-2 —094A-2,
-025A-5 — 094A-5 3(25) 1501)
BbiBoAabl
Cwunosble Kpbiwkun
Tvn npusoaa ;33"::;:?1;; KabenbHble | CUNOBbLIX
ACS850-04... (PE). 3aXKUMbI Knemm
H-m (pyHT- | H'M (DyHT- | H:'M (DPyHT-
ONMbI) O0NMBbI) ANMbI)
-03A0-2 — 08A0-2,
-03A0-5-08A0-5 | 2 (13) 15 (13) -
-010A-2 — 018A-2,
-010A5-018a5 | 2 (13) 15(13) -
-025A-2 — 050A-2,
-025A-5 — 050A-5 3 (25) 1,5(13) 3(25)
-061A-2 — 094A-2,
061A5 — 094A-5 18 (160) 1,5 (13) 3(25)

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACS850-04
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MoHTax kabenen ynpaBneHus

CTaHAapTHaﬂ cxema noAaKn4vYeHUs BXxoaoB/BbiIXoaoB

Mpumeyanus.

[YcTaHoBKa No ymonyaxuio npu
MCMONb30BaHUWN CTaHAAPTHOM
nporpamMmbl ynpasnexns ACS850
(3aBopackon makpoc). OTHOCUTENBHO
OpYyrnx MakpocoB cM. Pykogodcmeo no
MUKpOrnpoepamMmMHOMY obecreqeHuro.]
*MakcuMmMarnbHbli CyMMapHbI TOK:

200 MA

CxeMa coeiMHeHWU nokasaHa TONbKO C
uenbto AemoHcTpauun. OTHOCUTENbHO
PacnonoXeHusi NepeMbIYEK CM. TEKCT.
CeyeHust NPOBOAOB U MOMEHTbI
3aTAXKKK:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0.5 ... 2,5 MM2 . MOMEHT 3aTsiKKM:
0.5H™m

0,5 ... 1,5 MM2. MOMEHT 3aTsXKU:
0.3 Hm

PacnonoxeHue 3aXXMMHbIX KNeMM 1

nepemMmbivyek
I|
1]

XPOW
(2-nontocH., 2,5 Mm2)

XRO1
(3-nontocH., 2,5 Mm2)

XRO2
(3-nontocH., 2,5 Mm2)

XRO3
(3-nontocH., 2,5 MM2)

XD24
(4-nontocH., 2,5 Mm2)

Bbi6op 3asemnenusi DI/DIO

XDI
(7-nontocH., 1,5 mm2)

XDIO
(2-nontocH., 1,5 Mm2)

XAl
(7-nontocH., 1,5 Mm2)

Al1, Al2
XAO
(4-nontocH., 1,5 MM2)
T
H XD2D

(3-nontocH., 1,5 mm2)
XSTO (opaHxeBblit)
(4-nontocH., 1,5 MM2)

XPOW
BX0f, BHELLHEro NuTaHusi +24VI 1
24B=,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
PeneiHbin Boixog RO1 [[oToB] 1 NO 1 &
250 B~/30B= COM 2
2A  ne |3
PeneiiHbii Bbixop RO2 [Pa6oTa] [ | NO 4
250 B~/30B= COM 5
2A N [
PeneinHbin Bbixog RO3 [OTkas (-1)] |— NO 7
250 B~/30B= COM 8
2A TN o
XD24
+24 B=* +24VD 1
3eMns umMdpoBbIX BXOAOB DIGND 2
+24 B=* +24VD 3
3emns undpoBbIX BXOAOB/BbIXOAOB DIOGND | 4
Mepembliyku BbiGopa 3azemnexusi DI/DIO
XDI
Lindposoi Bxoa DI1 [OctaHos/nyck] DI1 1 —9
Lindposoin Bxoa DI2 DI2 2
Lindpoeoit Bxoa DI3 [C6poc] DI3 3 —
Lincposon Bxoa DI4 Dl4 4
Lindposoin Bxoa DIS DI5 5
Lincoposow Bxoa DI6 nnu Bxog Tepmuctopa Di6 6
BrokunpoBska nycka (0 = octaHoB) DIIL A
XDIO
Lindposon Bxoa/sbixoa DIO1 [Beixoa: rotos] DIO1 1 &
Lincposont Bxoa/Bbixon DIO2 [Beixop: pabotal DIO2 2 &
XAl
OnopHoe HanpsixeHue (+) +VREF 1
OnopHoe HanpsixeHue (—) -VREF 2
3emns AGND 3
AHanorosblit Bxor Al1 (TOk Unn HanpsxeHue, BIGOP Nepembiukoii Al1) Al1+ 4
[3apaHwe ckopocty 1] Al1- 5
. . Al2+ 6
AnanoroBbivi Bxo Al2 (Tok unu HanpsbxeHue, BbIGop nepembivkon Al2) Al 7
Mepembiuka BbiGopa Toka/HanpsikeHust Al1 Al
Mepembivka Beibopa Toka/HanpspkeHust Al2 Al2
XAO
. AO1+ 1
AHanoroBblii Bbixod AO1 [Tok %]
AO1- 2
AnanoroBbii Bbixog AO2 [CkopocTb %] AO2+ 3 :C)
AO2- 4
XD2D
Mepembluka OKOHEYHON Harpy3Kku MUHWUK CBA3W NPUBOA-TMPUBOL, T
WHTepdenc nuHMmn cBsian NpuBoa-NpuBOA UM BCTPOEHHOW LLUMHbI B !
Fieldbus A )2
BGND 3
XSTO
OUT1 1 —|
®yHKUMA 6E30MacHOCTY: OTKIOYEHNE KPYTALLEro MoMeHTa. [1ns nycka ouT2 § 2 —,—.| \:;___ f )
npuBoAa HeobxoaMMOo 3aMKHYTb 06e Lenu. IN1 3 —t—r
IN2 4

MoaknioueHne naHenu ynpasneHus

MoaknioueHne 6noka namsTu

Kpamkoe pykoeodcmeo no moHmaxy — ACS850-04
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* YcTaHoBUTE nepemMblyKn onoka ynpasneHua ernneHMe MOHTa)XXHOMW NNacTUHbI
B COOTBETCTBYHOLLINE MOJIOXKEHNA:
MoHTaxHas nnacTMHa ¢ kKabenbHbIMU

3aXKMMaMn MOXET ObITb yCTAHOBIEHA B BEPXHEN
NN HWXKHeN YacTtun broka ynpaenexusa JCU

Mepemblyuka Bbibopa 3a3emneHus DI/DIO —
HaxoguTcs mexay XD24 n XDI. Onpegenser,
apnsetcsa nym Todka DIGND nnaBatowen
(3emnsa gnsa DI1 — DI5) nnmn oHa nogknioveHa
k DIOGND (3emnsa gnsa DI6, DIO1 n DIO2).
Ecnn Touka DIGND siBnsieTcs nnasatoLlen,
obwasa Touka Bxogos DI1 — DI5 (nmb6o GND,
nmbo V) A0mKHa BbITb NOAKMOYEHa K

XD24:2.

Touka DIGND

Touka DIGND npucoeanHeHa
nnasatoLas k DIOGND

2§ 2§

3 < 3 <

4 4

1 1

2 2

Al1 — onpepenseT, ncnonb3yercs nu
aHanoroBbii Bxog, Al1 B kayecTBe Bxoaa
TOKa MW HanpshkeHus:.

Tok HanpsbkeHue
7 7 Vcnonbayite Tepmoyca-
B0 Al -0 E3 A1 o T e
1 1 |

Al2 — onpepenseT, ncnonb3yercs nu
aHanoroBbIi Bxoa, Al2 B kayecTBe Bxoaa
TOKa UINK HaNpsXKeHus.

Tok HanpskeHune
7 7
Al Al
B9 oo |Al2 oo g |Al2
1 1

T — okOHeYHas Harpy3ka fMHUK CBA3N
npvBoA-NpMBOA. YCTaHOBUTE B NOMOXeHMe
ON (BKIT), ecnn npmsog siBngeTcs
NocrneaHM Ha JIHUW.

ON (BKI) OFF (BbIKN)
Y,ElaJ'IVITe BHELUHKOK OGOJ'IO"IKy

kabens, 4yTobbl OronNUTb 3KpaH
1,5 Hm

=N et |

Kpamkoe pykoeodcmeo rno moHmaxy — ACS850-04
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Mpogomkunte npoueaypy BBoAa npueoaa B
3KCMyaTauuio B COOTBETCTBUN C yKa3aHUAMU
Kpamkozo pykogodcmea rio 8800y 8
3KCrTyamauyuro.

TexHMYecKne XxapakTepucTukm

KoHTponbHbIN nepevyeHb UL

Mpneog ACS850-04 nmeeT knacc 3awmThbl
IP20 (oTkpbITOro TMna no crtangapty UL) n
npeaHasHayeH anst UCnonb30BaHWs B
oTannMBaeMbIX 3aKPbITbIX MOMELLEHUAX C
KOHTponupyemMbiMun ycrosusimn. MNpreog
OOMmKeH OblTb YCTaHOBMNEH B MOMELLEHUN C
YMCTBIM CYXMM BO34YyXOM B COOTBETCTBUM C
Knaccom 3awwmTbl. OxnaxaaroLwmn Bo3gyx
OOIDKEH ObITb YACTLIM M HE JOMMKEH
cogepkaTb arpeccuBHbIE BELLECTBA U
anekTponpoBoasLLyto nbinb. MogpobHoe
onucaHue cMm. B Pykogodcmee o MoHmaxy
u aKcrnyamayuu.

MakcumanbHasi TemnepaTtypa OKpy»KatoLLero
Bo3gyxa: 40 °C npu HOMUHarbHOM Toke. Tok
OOIKeH ObITb CHUXKEH MpW TeMnepaTtypax oT
40 po 55 °C.

MpvBOA NpeaHasHavYeH aAns UCcnonb3oBaHUs
B CETSAX C MaKCMMasibHbIMU
cpeaHekBagpaTUYHbIMU 3HAYEHUSIMM
CUMMETpPUYHOro Toka He 6ornee 100 000 A
npv HanpskeHun He 6onee 500 B.

Kabenu, cnyxalume ans nogknoyeHns
ABUraTens, L4OMKHbI BbliAEPXXMBaTb
Temneparypy He meHee 75 °C B yCcTaHOBKaX,
COOTBETCTBYOLWNX cTaHaapTy UL.

BxogHown kabenb AomKkeH ObiTb 3aLyMLLEH
NIaBKUMKW NPELOXPAHUTENAMUN UK
aBTOMaTUYECKMMI BbIKITHOYaTENAMM.
CootBeTtcTByloWMe cTaHgapTam IEC (knacc
gG) n UL (knacc T) nnaekune npegoxpaHnTenu
nepeyvncneHsl B pasgene TexHuvyeckue
xapakmepucmuku Pykoeodcmea rno MOH-
maxy u akcrinyamauvuu. IHcopmauuio

O COOTBETCTBYOLLMX TpeOOBaHNAX K aBTOMa-
TUYECKNM BbIKITHOYATENSIM MOXHO NOMNYYnTb
B MECTHOM npeacrtasuTenbcTee ABB.

» [Ina moHTaxa B CLUA gomkHa 6bITb

obecneyeHa 3alwmTa Lenen B COOTBETCTBUN
¢ HaumoHanbHbIM CBOOOM 3aKOHOB U
TexHu4eckux ctaHgaptoe CLUA no
anektpotexHuke (NEC) n scemun
OENCTBYIOLWNMN MECTHBIMU HOPMaMK 1
npasunamun. [ns BbINOMHEHNS 3TUX
TpeboBaHUN NCNOMNb3yNTe NaBkMe
npegoxpanntTenu ¢ ceptudmkaumen UL.

[ns moHTaxa B KaHage gorkHa ObITb
obecnedyeHa 3alumuTa Lenen B COOTBETCTBUN C
KaHagcKknm anekTpoTEXHUYECKUM KOOEKCOM U
BCEMW OENCTBYOLLUMM HOPMaMU Y
npasuvnamm NPOBUHUUN. [Ns BbINONHEHNS
3TMX TpeboBaHUN NCNOMNb3YNTE NaBkue
npegoxpaHuTenu ¢ ceptudukaumen UL.

MpnBoa obecneymBaeT 3aLLmTy OT Neperpyskn
B COOTBETCTBUM C HaunoHanbHbIM CBOAOM
3aKOHOB U TexXHU4Yeckmx ctaHgaptos CLUA

no anektporexHuke (NEC). MHdopmaumio o
3almTe OT neperpyskn CM. B COOTBETCTBY!HO-
LeM aokymeHTe — Pykosodcmee o
MUKPOpoz2paMmMHOMy 06eCcrnedeHuro.

Kpamkoe pykoeodcmeo no moHmaxy — ACS850-04
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Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the type
designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales, support and service
contacts can be found by navigating to www.abb.com/drives and selecting Sales, Support and
Service network.

Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select Training
courses.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives and select Document
Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Document library

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet. Go to
www.abb.com/drives and select Document Library. You can browse the library or enter selection
criteria, for example a document code, in the search field.
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