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1.  IRB 120 
1.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 120 Maximálna záťaž (kg) 4,20

Maximálny dosah (mm) 580

Hmotnosť (kg) 25

Krytie Štandard: IP30 
Voliteľne: Čisté prostredie triedy 5, certifikát IPA

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená
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—
1.  IRB 120 
1.2  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere
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—
1.  IRB 120 
1.3  �Príruba pre nástroj
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
1.  IRB 120 
1.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M10 × 25

Vodiace čapy 2 ∅6 × 20

Podložka 4 ∅10,5 × ∅20 × 2

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 47 Nm
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—
2.  IRB 140 
2.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 140 Maximálna záťaž (kg) 6

Maximálny dosah (mm) 800

Hmotnosť (kg) 98

Krytie Štandard: IP67 
Voliteľne: Čisté prostredie triedy 6, Foundry Plus

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená
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2.  IRB 140 
2.2  �Záťažový diagram v horizontálnom smere
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—
2.  IRB 140 
2.3  �Príruba pre nástroj
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—
2.  IRB 140 
2.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M12

Podložka 4 ∅13,4 × ∅24 × 2,5

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 85 Nm

Uťahovací moment - 47 Nm
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—
3.  IRB 260 
3.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 260 Maximálna záťaž (kg) 30

Maximálny dosah (mm) 1500

Hmotnosť (kg) 340

Krytie Štandard: IP67 

Montáž Na podlahe 
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3.  IRB 260
3.2  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere
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3.  IRB 260
3.3  �Príruba pre nástroj
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3.  IRB 260
3.4  �Podstava robota
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4.  IRB 360 
4.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 360 Maximálna záťaž (kg) 1 1 3 8 1 6

Maximálny dosah (mm) 800 1130 1130 1130 1600 1600

Hmotnosť (kg) 120 120 120 120 120 120

Krytie Štandard: IP54/67/IP69K 
Voliteľne: Omývateľný, antikoro, čisté prostredie, ISO trieda 5–7,  IRB 360-1/1130 
certifikát IPA
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—
4.  IRB 360 
4.2a  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere  

IRB 360-1/1130, IRB 360-1/1600 
a IRB 360-1/800
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4.  IRB 360 
4.2b  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere  

IRB360-3/1130
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—
4.  IRB 360 
4.2c  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere  

IRB360-8/1130
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4.  IRB 360 
4.2d  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere  

IRB360-6/1600
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4.  IRB 360 
4.3a  �Príruba pre nástroj IRB 360-1/1130, 

IRB 360-3/1130, IRB 360-1/800, 
IRB 360-1/1600
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4.  IRB 360 
4.3b  �Príruba pre nástroj IRB 360-8/1130, 

IRB 360-6/1600
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—
4.  IRB 360 
4.4  �Podstava robota

POS. Popis

A Skrutka M12

B Podložka

C Gumenná podložka

D Dištančná podložka

E Rám
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5.  IRB 460 
5.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 460 Maximálna záťaž (kg) 110

Maximálny dosah (mm) 2400

Hmotnosť (kg) 925

Krytie Štandard: IP67

Montáž Na podlahe
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5.  IRB 460
5.2  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere
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5.  IRB 460
5.3  �Príruba pre nástroj
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—
5.  IRB 460
5.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M24 × 100

Podložka 4 ∅25 × ∅50 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm
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6.  IRB 660 
6.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 660 Maximálna záťaž (kg) 180 250

Maximálny dosah (mm) 3150 3150

Hmotnosť (kg) 1750 1750

Krytie Štandard: IP67 

Montáž Na podlahe 
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
6.  IRB 660
6.2a  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere  

IRB 660-250/3.15
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6.  IRB 660
6.2b  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere  

IRB 660-250/3.15
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6.  IRB 660
6.3  �Príruba pre nástroj
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6.  IRB 660
6.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M24 × 140

Podložka 4 ∅25 × ∅50 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm
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—
7.  IRB 760 
7.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 760 Maximálna záťaž (kg) 450

Maximálny dosah (mm) 3180

Hmotnosť (kg) 2300

Krytie Štandard: IP67 

Montáž Na podlahe 
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7.  IRB 760
7.2  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere
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—
7.  IRB 760
7.3  �Príruba pre nástroj
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7.  IRB 760
7.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M24 × 140

Podložka 4 ∅25 × ∅50 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm
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—
8.  IRB 910SC
8.1  Základné špecifikácie

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 910SC Maximálna záťaž (kg) 3 3 3

Maximálny dosah (mm) 450 550 650

Hmotnosť (kg) 24,5 25 25,5

Krytie Štandard: IP30 

Montáž Pracovný stôl 
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8.  IRB 910SC
8.2a  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere 

IRB 910SC-3/0.45
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—
8.  IRB 910SC
8.2b  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere 

IRB 910SC-3/0.55



40 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
8.  IRB 910SC
8.2c  �Záťažový diagram vo vertikálnom smere 

IRB 910SC-3/0.65
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—
8.  IRB 910SC
8.3  �Príruba pre nástroj
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8.  IRB 910SC
8.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M10 × 25

Podložka 4 ∅10,5 × ∅20 × 2

Vodiaci čap 2 φ6 × 20 ISO 2338

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 40 Nm
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
9.  IRB 1200
9.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 1200 Maximálna záťaž (kg) 5 7

Maximálny dosah (mm) 900 700

Hmotnosť (kg) 54 52

Krytie Štandard: IP40 
Voliteľne: IP67, čisté prostredie ISO 4, mazivo v potravinárskej kvalite

Montáž Ľubovoľný sklon
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—
9.  IRB 1200
9.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 1200 - 7/0.7
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—
9.  IRB 1200
9.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 1200 - 5/0.9
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9.  IRB 1200
9.3  �Príruba pre nástroj
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—
9.  IRB 1200
9.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M12 × 35

Podložka 4 ∅13 × ∅20 × 2

Vodiaci čap 2 φ6 × 20 ISO 2338

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 55 Nm
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10.  IRB 1410
10.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 1410 Maximálna záťaž (kg) 5

Maximálny dosah (mm) 1450

Hmotnosť (kg) 225

Krytie -

Montáž Na podlahu
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—
10.  IRB 1410
10.2  ��Záťažový diagram v horizontálnom 

smere
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10.  IRB 1410
10.3  Príruba pre nástroj
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—
10.  IRB 1410
10.4  �Podstava robota
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11.  IRB 1520
11.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 1520 Maximálna záťaž (kg) 4

Maximálny dosah (mm) 1500

Hmotnosť (kg) 170

Krytie Štandard: IP40

Montáž Na podlahe, obrátená 
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—
11.  IRB 1520
11.2  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere
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—
11.  IRB 1520
11.3  �Príruba pre nástroj
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—
11.  IRB 1520
11.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M16 × 60

Podložka 4 ∅17 × ∅30 × 3

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 220 Nm
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12.  IRB 1600
12.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 1600 Maximálna záťaž (kg) 6 6 10 10

Maximálny dosah (mm) 1200 1450 1200 1450

Hmotnosť (kg) 250

Krytie Štandard: IP54 
Voliteľne: IP67 s Foundry Plus 2

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená, regál

IRB 1600ID Maximálna záťaž (kg) 4

Maximálny dosah (mm) 1500

Hmotnosť (kg) 250

Krytie Štandard: IP54 
Voliteľne: IP67 s Foundry Plus 2

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená, regál
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
12.  IRB 1600
12.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere  
IRB 1600-6/1.2 � a IRB 1600-6/1.45
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—
12.  IRB 1600
12.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere 
IRB 1600-10/1.2 � a IRB 1600-10/1.45
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12.  IRB 1600
12.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 1600ID-4/1.5
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—
12.  IRB 1600
12.3a  �Príruba pre nástroj IRB 1600



1 2 .   I R B 16 0 0 61

  SPÄŤ NA OBSAH

—
12.  IRB 1600
12.3b  �Príruba pre nástroj IRB 1600ID
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—
12.  IRB 1600
12.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 3 M16 × 70

Podložka 3 ∅17 × ∅30 × 3

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 200 Nm
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—
13.  IRB 1660ID
13.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 1660ID Maximálna záťaž (kg) 6

Maximálny dosah (mm) 1550

Hmotnosť (kg) 260

Krytie Štandard: IP40 
(zápästie IP67)

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená 
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13.  IRB 1660ID
13.2  �Záťažový diagram vo vertikálnom 

a horizontálnom smere smere
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13.  IRB 1660ID
13.3  �Príruba pre nástroj
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13.  IRB 1660ID
13.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 3 M16 × 70

Podložka 3 ∅17 × ∅30 × 3

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 200 Nm
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—
14.  IRB 2400
14.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 2400 Maximálna záťaž (kg) 10 16 20

Maximálny dosah (mm) 1550

Hmotnosť (kg) 380

Krytie Štandard: IP54 
Voliteľne: IP67 s Foundry Plus 2

Montáž Na podlahe, obrátená 



68 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
14.  IRB 2400
14.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 2400-10/1.55



14 .   I R B 24 0 0 69

  SPÄŤ NA OBSAH

—
14.  IRB 2400
14.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 2400-16/1.55



70 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
14.  IRB 2400
14.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 2400-20/1.55



14 .   I R B 24 0 0 71

  SPÄŤ NA OBSAH

—
14.  IRB 2400
14.3  �Príruba pre nástroj



72 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
14.  IRB 2400
14.4  �Podstava robota



1 5 .   I R B 2 6 0 0 73

  SPÄŤ NA OBSAH

—
15.  IRB 2600
15.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 2600 Maximálna záťaž (kg) 20 12 12

Maximálny dosah (mm) 1650

Hmotnosť (kg) 275 275 284

Krytie Štandard: IP67; IP54 (4, os) 
Voliteľne: Foundry Plus 2 

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená, regál



74 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
15.  IRB 2600
15.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 2600-20/1.65



1 5 .   I R B 2 6 0 0 75

  SPÄŤ NA OBSAH

—
15.  IRB 2600
15.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 2600-12/1.65



76 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
15.  IRB 2600
15.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 2600-12/1.85



1 5 .   I R B 2 6 0 0 77

  SPÄŤ NA OBSAH

—
15.  IRB 2600
15.3  �Príruba pre nástroj



78 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
15.  IRB 2600
15.4  �Podstava robota



16 .   IRB 2600 ID 79

  SPÄŤ NA OBSAH

—
16.  IRB 2600ID
16.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 2600ID Maximálna záťaž (kg) 15 8

Maximálny dosah (mm) 1850 2000

Hmotnosť (kg) 273 276

Krytie Štandard: IP67; IP54 (4, os) 
Voliteľne: Foundry Plus 2 

Montáž Na podlahe, na stene, obrátená, naklonená, regál



80 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
16.  IRB 2600ID
16.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 2600ID-15/1.85 



16 .   IRB 2600 ID 81

  SPÄŤ NA OBSAH

—
16.  IRB 2600ID
16.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 2600ID-8/2



82 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
16.  IRB 2600ID
16.3  �Príruba pre nástroj



16 .   IRB 2600 ID 83

  SPÄŤ NA OBSAH

—
16.  IRB 2600ID
16.4  �Podstava robota



84 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
17.  IRB 4400
17.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 4400 Maximálna záťaž (kg) 60 10

Maximálny dosah (mm) 1960 2550

Hmotnosť (kg) 1040

Krytie Štandard: IP54 
Voliteľne: IP67, Foundry Plus 

Montáž Na podlahe 



17.   I R B 4 4 0 0 85

  SPÄŤ NA OBSAH

—
17.  IRB 4400
17.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 4400-60/1.96



86 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
17.  IRB 4400
17.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 4400-L10/2.55



17.   I R B 4 4 0 0 87

  SPÄŤ NA OBSAH

—
17.  IRB 4400
17.3a  �Príruba pre nástroj IRB 4400- 60/1.96



88 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
17.  IRB 4400
17.3b  �Príruba pre nástroj IRB 4400- L10/2.55 



17.   I R B 4 4 0 0 89

  SPÄŤ NA OBSAH

—
17.  IRB 4400
17.4  �Podstava robota



90 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 4400 Maximálna záťaž (kg) 60 45 40 20

Maximálny dosah (mm) 2050 2050 2550 2500

Hmotnosť (kg) 425 425 435 412

Krytie Štandard: IP67 
Voliteľne: Foundry Plus 2

Montáž Na podlahe, obrátená, naklonená, regál 



1 8 .   I R B 4 6 0 0 91

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 4600-60/2.05



92 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere IRB 4600-45/2.05



1 8 .   I R B 4 6 0 0 93

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 4600-40/2.55



94 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.2d  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 4600-20/2.50



1 8 .   I R B 4 6 0 0 95

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.3a Príruba pre nástroj IRB 4600- 20/2.50



96 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.3b �Príruba pre nástroj IRB 4600- 60/2.05, 

IRB 4600- 45/2.05 a IRB 4600- 40/2.55



1 8 .   I R B 4 6 0 0 97

  SPÄŤ NA OBSAH

—
18.  IRB 4600
18.4 Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 6 M16 × 60

Podložka 6 ∅17 × ∅30 × 3

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 220 Nm



98 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
19.  IRB 6620/6620LX
19.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 6620/6620LX Maximálna záťaž (kg) 150

Maximálny dosah (mm) 2200 1900

Hmotnosť (kg) 880 610

Krytie Štandard: IP66 (lineárna os) 
Voliteľne: Foundry Plus 2

Montáž Na podlahe, obrátená, naklonená; Na stene, obrátená



19 .   IRB 6620/6620LX 99

  SPÄŤ NA OBSAH

—
19.  IRB 6620/6620LX
19.2  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere



100 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
19.  IRB 6620/6620LX
19.3  �Príruba pre nástroj



19 .   IRB 6620/6620LX 101

  SPÄŤ NA OBSAH

—
19.  IRB 6620/6620LX
19.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 8 M24 × 100

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm



102 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
20.  IRB 6640
20.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 6640 Maximálna záťaž (kg) 235 185

Maximálny dosah (mm) 2550 2800

Hmotnosť (kg) 1310 1320

Krytie Štandard: IP67 
Voliteľne: Foundry Prime 

Montáž Na podlahe 



2 0.   I R B 6 6 4 0 103

  SPÄŤ NA OBSAH

—
20.  IRB 6640
20.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6640-235/2.55



104 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
20.  IRB 6640
20.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6640-185/2.8



2 0.   I R B 6 6 4 0 105

  SPÄŤ NA OBSAH

—
20.  IRB 6640
20.3  �Príruba pre nástroj



106 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
20.  IRB 6640
20.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 8 M24 × 100

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 650 Nm



2 1 .   I R B 6 6 5 0 S 107

  SPÄŤ NA OBSAH

—
21.  IRB 6650S
21.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 6650S Maximálna záťaž (kg) 90 125 200

Maximálny dosah (mm) 3900 3500 3000

Hmotnosť (kg) 2275 2250 2250

Krytie Štandard: IP67 
Voliteľne: Foundry plus 2, omývateľný parou

Montáž Na stroj



108 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
21.  IRB 6650S
21.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6650S- 90/3.9



2 1 .   I R B 6 6 5 0 S 109

  SPÄŤ NA OBSAH

—
21.  IRB 6650S
21.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6650S- 125/3.5



110 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
21.  IRB 6650S
21.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6650S- 200/3.0



2 1 .   I R B 6 6 5 0 S 111

  SPÄŤ NA OBSAH

—
21.  IRB 6650S
21.3  �Príruba pre nástroj



112 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
21.  IRB 6650S
21.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 12 M24 × 140

Podložka 12 ∅25 × ∅44 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm



2 2 .   I R B 6 6 6 0 113

  SPÄŤ NA OBSAH

—
22.  IRB 6660
22.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 6660 Maximálna záťaž (kg) 130 100 205

Maximálny dosah (mm) 3100 3300 1950

Hmotnosť (kg) 1910 1950 1730

Krytie Štandard: IP67 
Voliteľne: Foundry Plus 2 

Montáž Na podlahe 



114 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
22.  IRB 6660
22.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6660- 130/3.1



2 2 .   I R B 6 6 6 0 115

  SPÄŤ NA OBSAH

—
22.  IRB 6660
22.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6660- 100/3.3



116 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
22.  IRB 6660
22.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6660- 205/1.9



2 2 .   I R B 6 6 6 0 117

  SPÄŤ NA OBSAH

—
22.  IRB 6660
22.3  �Príruba pre nástroj



118 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
22.  IRB 6660
22.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 12 M24 × 140

Podložka 12 ∅25 × ∅44 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm



2 3 .   I R B 6 70 0 119

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.1 Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 6700 Maximálna záťaž (kg) 235 205 200 175 155 150 300 245

Maximálny dosah (mm) 2650 2800 2600 3050 2850 3200 2700 3000

Hmotnosť (kg) 1250 1260 1205 1270 1220 1280 1525 1540

Krytie Štandard: IP67
Option: Foundry Plus 2 

Montáž Na podlahe 



120 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2a �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-235/2.65



2 3 .   I R B 6 70 0 121

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2b �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-205/2.80



122 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2c �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-200/2.60



2 3 .   I R B 6 70 0 123

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2d �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-175/3.05



124 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2e �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-155/2.85



2 3 .   I R B 6 70 0 125

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2f �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-150/3.20



126 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2g �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-300/2.70



2 3 .   I R B 6 70 0 127

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.2h �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 6700-245/3.00



128 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.3 Príruba pre nástroj



2 3 .   I R B 6 70 0 129

  SPÄŤ NA OBSAH

—
23.  IRB 6700
23.4 Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 4 M24 × 100

Podložka 4 ∅25 × ∅44 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 650 Nm



130 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 7600 Maximálna záťaž (kg) 500 400 340 325 150

Maximálny dosah (mm) 2550 2550 2800 3100 3500

Hmotnosť (kg) 2400 2400 2425 2440 2450

Krytie Štandard: IP67 
Voliteľne: Foundry Plus 2 

Montáž Na podlahe 



24 .   I R B 76 0 0 131

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 7600-500/2.55



132 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 7600-400/2.55



24 .   I R B 76 0 0 133

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.2c  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 7600-340/2.80



134 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 7600-400/2.55



24 .   I R B 76 0 0 135

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.2e Záťažový diagram v horizontálnom 
a vertikálnom smere IRB 7600-150/3.50



136 Z Á K L A D N É PA R A M E TR E PR I N AV R H OVA N Í A I M PLE M E NTÁCI I  RO B OTOV A B B

  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.3 Príruba pre nástroj
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
24.  IRB 7600
24.4 Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 12 M24 × 140

Podložka 12 ∅25 × ∅44 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 725 Nm
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
25.  IRB 8700
25.1 Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 8700 Maximálna záťaž (kg) 550 800

Maximálny dosah (mm) 4200 3500

Hmotnosť (kg) 4575 4525

Krytie Štandard: IP67, Foundry Plus 2

Montáž Na podlahe 
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
25.  IRB 8700
25.2a  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 8700-550/4.20
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
25.  IRB 8700
25.2b  �Záťažový diagram v horizontálnom 

a vertikálnom smere IRB 8700-800/3.50
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
25.  IRB 8700
25.3 Príruba pre nástroj
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
25.  IRB 8700
25.4 Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 12 M24 × 140

Podložka 12 ∅25 × ∅44 × 4

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 650 Nm
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
26.  IRB 14000
26.1  �Maximálna záťaž

ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE ROBOTA

PRODUKT ZÁKLADNÉ ŠPECIFIKÁCIE

IRB 8700 Maximálna záťaž (kg) 0,5

Maximálny dosah (mm) 559

Hmotnosť (kg) 38

Krytie Štandard: IP30 

Montáž Pracovný stôl
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
26.  IRB 14000
26.2  �Záťažový diagram v horizontálnom 

smere
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
26.  IRB 14000
26.3  �Príruba pre nástroj
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  SPÄŤ NA OBSAH

—
26.  IRB 14000
26.4  �Podstava robota

Špecifikácia Počet (ks) Popis

Upevňovacie skrutky 8 M5 × 25

Podložka 8 ∅5,3 × ∅10 × 1

Kvalita - 8,8

Uťahovací moment - 3,8 Nm
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