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Sicherheitsvorschriften

Kapitellibersicht

Dieses Kapitel enthalt die Sicherheitsvorschriften, die bei Installation, Betrieb und
Wartung des Antriebs befolgt werden missen. Bei Nichtbeachtung dieser
Vorschriften kann es zu Verletzungen, auch mit todlichen Folgen, oder zu Schaden
am Antrieb, Motor oder an der angetriebenen Anlage kommen. Diese
Sicherheitsvorschriften missen gelesen werden, bevor Sie an dem Gerat arbeiten.

Produkte, auf die sich dieses Kapitel bezieht

Diese Informationen gelten fur alle Produkte DCS880, die Stromrichtermodule
DCS880-S0x der Baugrofien H1 ... H8, Feldsteller DCF80x, usw. wie z.B. das
Rebuild Kit DCS880-R00.

Verwendung von Warnungen und Hinweisen

In diesem Handbuch werden zwei Arten von Sicherheitshinweisen verwendet:
Warnungen und Hinweise. Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu
schweren oder tddlichen Verletzungen und/oder Schaden an der Einrichtung fihren
konnen und beschreiben Moéglichkeiten zur Vermeidung der Gefahr. Hinweise
beziehen sich auf einen bestimmten Zustand bzw. einen Sachverhalt oder bieten
Informationen zu einem Thema. Folgende Warnsymbole werden verwendet:

Warnung vor gefahrlicher Spannung warnt vor hoher Spannung, die zu
Verletzungen von Personen und/oder Schaden an Geraten flhren
koénnen.

Verletzungen von Personen oder tédlichen Unfallen und/oder Schaden
an Geraten fuhren kénnen.

Warnung vor elektrostatischer Entladung warnt vor elektrostatischen
‘ \ Entladungen, die zu Schaden an Geraten flihren konnen.

C Allgemeine Warnung warnt vor nichtelektrischen Gefahren, die zu

Sicherheitsvorschriften
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Installation- und Wartungsarbeiten

Diese Warnungen gelten fur alle Arbeiten am Antrieb, dem Motorkabel oder dem
Motor. Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schweren Verletzungen
oder tddlichen Unféallen und/oder Schaden an den Geréten fuhren.

WARNUNG
- Installation und Wartung des Antriebs diirfen nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden!

- Arbeiten Sie auf keinen Fall bei eingeschalteter Netzspannung am Antrieb, dem
Motorkabel oder dem Motor.

- Stellen Sie durch Messen mit einem Multimeter (Innenwiderstand mindestens 1
MOhm) sicher, dass:

1. 1.Die Spannung zwischen den Netzphasen U1, V1 und W1 des Antriebs
und dem Gehause nahe 0 V ist.

2. 2.Die Spannung zwischen den Anschlissen C+ und D- und dem
Gehause nahe 0 V ist.

- Flhren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am
Antrieb oder den externen Steuerkreisen anliegt. Extern gespeiste Steuerkreise
kénnen im Antrieb auch dann gefahrliche Spannungen flihren, wenn die
Netzspannung des Antriebs abgeschaltet ist.

- Flhren Sie keine Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitsprifungen
am Antrieb oder an Stromrichtermodulen durch.

- Trennen Sie die Motorkabel vom Antrieb, wenn Isolationswiderstands oder
Spannungsfestigkeitsprifungen der Kabel oder des Motors durchgefiihrt
werden.

- Prufen Sie beim Wiederanschlie3en der Motorkabel, dass die Kabel fir C+ und
D- mit den richtigen Klemmen verbunden sind.

Hinweise:

- An den Motorkabelklemmen des Antriebs liegt immer eine gefahrlich hohe
Spannung an, wenn die Netzspannung eingeschaltet ist, unabhangig davon,
ob der Motor lauft oder nicht.

- Abhangig von der externen Verkabelung konnen gefahrliche Spannungen
(115V, 220 V oder 230 V) an den Anschlussklemmen der Relaisausgange des
Antriebs anliegen (z.B. XRO1 ... XRO3).

- DCS880 in Schrankausflihrung: Vor Beginn der Arbeiten am Antrieb muss der
gesamte Stromrichterschrank vom Netz getrennt und isoliert werden.

Sicherheitsvorschriften
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Diese Anweisungen richten sich an alle Personen, die flr die Erdung des Antriebs
verantwortlich sind. Eine fehlerhafte Erdung kann zu schweren Verletzungen oder
todlichen Unfallen und/oder Stérungen an den Geraten fihren und
elektromagnetischen Storungen verstarken.

WARNUNG

Der Antrieb, der Motor und die benachbarten Gerate missen auf jeden Fall
aus Griinden der Personensicherheit sowie zur Reduzierung
elektromagnetischer Stérungen und Strahlungen geerdet werden.

Stellen Sie sicher, dass die Erdungsleiter entsprechend der
Sicherheitsvorschriften ausreichend dimensioniert und gekennzeichnet sind.

Die Erdungsanschlisse (PE ) der Antriebe mussen bei Installationen mit
mehreren Geraten einzeln mit der Erdungsschiene verbunden werden.

Minimieren Sie die EMV-Emissionen und nehmen Sie an den
Schrankdurchfiihrungen eine 360°-Hochfrequenzerdung
(z.B. EMV-Metallstrimpfe) der abgeschirmten Kabel vor.

SchlieRen Sie keinen Antrieb, der mit einem EMV-Filter ausgestattet ist, an ein
nicht geerdetes oder ein hochohmig geerdetes (> 30 Ohm) Netz an.

Hinweise:

Die Schirme von Leistungskabeln sind als Erdungsleiter nur dann geeignet,
wenn sie gemal den Sicherheitsvorschriften dimensioniert sind.

Da der normale Leckstrom des Antriebs hoher als 3,5 mAc oder 10 mApg ist,
ist ein fester Schutzerdeanschluss erforderlich.

Dieses Produkt kann einen Gleichstrom in der Schutzerdung verursachen.
Wird zum Schutz bei direkter oder indirekter Beriihrung eine
Fehlerstromschutzeinrichtung (RCD) oder Uberwachungseinrichtung (RCM)
verwendet, ist auf der Versorgungsseite dieses Produkts nur eine RCD oder
RCM vom Typ B zulassigt.

Sicherheitsvorschriften
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Elektronikkarten und Lichtwellenleiter

Diese Anweisungen gelten fir alle Personen, die mit Elektronikkarten und
Lichtwellenleitern arbeiten. Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu
Schaden an den Geraten fuhren.

A WARNUNG

‘zl\ - Auf den Elektronikkarten befinden sich Komponenten, die gegen elektrostatische
Entladung empfindlich sind. Tragen Sie beim Umgang mit den Elektronikkarten
ein Erdungsarmband. Berihren Sie die Elektronikkarten nicht unndtigerweise.

- Benutzung des Erdungsarmbandes:

ABB Bestellnummer: 3ADV050035P0001

WARNUNG
A - Behandeln Sie Lichtwellenleiter mit Sorgfalt.

- Fassen Sie beim Abziehen von Lichtwellenleiter an den Stecker und nicht an das
Kabel.

- Berlhren Sie nicht die Enden des Lichtwellenleiters mit den Fingern, da
Lichtwellenleiter sehr schmutzempfindlich sind.

- Der kleinste zulassige Biegeradius betragt 35 mm (1,38 in.).

Mechanische Installation

Diese Hinweise sind flr alle bestimmt, die den Antrieb installieren. Behandeln Sie
das Gerat vorsichtig, um Schaden und Verletzungen zu vermeiden.

WARNUNG.

- DCS880 Baugrofe H4 ... H8:
- Der Antrieb ist schwer. Den Antrieb immer mit Hilfe der Transportdsen

anheben.

- Der Schwerpunkt des Antriebs ist hoch. Das Geréat nicht kippen. Bei einer
Neigung von ca. 6 Grad fallt das Gerat um. Ein umsturzender Antrieb kann zu
Verletzungen flihren.

- Das Gerat nicht an der Frontabdeckung anheben.

- Die Gerate H4 ... H6 immer auf den Riicken legen.

- Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane oder Staub in den
Antrieb eindringen. Spane und elektrisch leitender Staub im Innern des
Geréates fuhrt zu Schaden oder Stérungen.

- Eine ausreichende Kiihlung muss sichergestellt sein.

Der Antrieb darf nicht durch Nieten oder Schweillen befestigt werden

Sicherheitsvorschriften
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



Betrieb

A

13

Diese Warnungen gelten fur alle Personen, die den Betrieb des Antriebs planen oder
ihn bedienen. Nichtbeachtung der folgenden Vorschriften kann zu schweren
Verletzungen oder todlichen Unfallen und/oder Schaden an den Geraten flihren.

WARNUNG

Vor der Einstellung und der Inbetriebnahme des Antriebs muss sichergestellt
werden, dass der Motor und alle Arbeitsmaschinen fir den Betrieb tber den
gesamten Drehzahlbereich, den der Antrieb bietet, geeignet sind. Der Antrieb
kann so eingestellt werden, dass der Motor mit Drehzahlen betrieben werden
kann, die ober- und unterhalb der Grunddrehzahl liegen.

Der Motor darf nicht mit der Trennvorrichtung (Ausschalten des Netzes)
gesteuert werden; stattdessen sind die Tasten und , auf dem
Bedienpanel oder die Befehle Uber die 1/0O-Karte des Stromrichters zu
verwenden.

Netzanschluss:

Bei Installations- und Wartungsarbeiten kénnen die elektrischen Komponenten
des Stromrichters mit Hilfe eines Trennschalters (mit Sicherungen) vom Netz
getrennt werden. Der verwendete Trennschaltertyp muss EN 60947-3, Klasse
B, entsprechen, um die EU-Vorschriften zu erflillen, oder es muss ein
Leistungsschalter verwendet werden, der den Lastkreis mit Hilfe eines
Hilfskontakts, der die Hauptkontakte des Schalters 6ffnet, abschaltet. Der
Netztrennschalter muss wahrend der Installations- und Wartungsarbeiten in
der Stellung "OFFEN" verriegelt werden.

NOTHALT Schalter missen auf jedem Bedienpult und allen anderen
Schalttafeln, die eine Nothalt-Funktion bendtigen, installiert werden. Durch
Driicken der STOP-Taste auf dem Bedienpanel des Antriebs erfolgt weder ein
Nothalt des Motors noch wird der Antrieb von einer gefahrlichen Spannung
getrennt.

Um unbeabsichtigte Betriebszustadnde zu vermeiden oder das Gerat bei einer
drohenden Gefahr entsprechend der Vorgaben in den Sicherheitsvorschriften
abzuschalten, reicht es nicht aus, den Antrieb nur tber die Signale "RUN",
"drive OFF" oder "Emergency Stop" bzw. mit "Bedienpanel" oder "PC Tool"
abzuschalten.

Sicherheitsvorschriften
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Bestimmungszweck:

Die Betriebsanleitung kann nicht jede mogliche Systemkonfiguration, jede
Betriebssituation oder jede denkbare Wartungsmalinahme beriicksichtigen.
Deshalb werden nur solche Anweisungen gegeben, die qualifiziertes Personal
fir den normalen Betrieb der Maschinen und Gerate in Industrieanlagen
bendtigt.

Wenn in besonderen Fallen die elektrischen Maschinen und Gerate fur den
Einsatz in nicht industriellen Einrichtungen vorgesehen sind - fiir die eventuell.
strengere Sicherheitsvorschriften gelten (z.B. Berlihrungsschutz fir Kinder
usw.) - muss der Kunde bei der Installation diese zusatzlichen
Sicherheitsmalnahmen einrichten

Hinweis:

Wenn der Steuerort nicht auf Lokal eingestellt ist (Local wird nicht in der
Statuszeile angezeigt), wird der Antrieb durch Driicken der Stop-Taste auf dem
Bedienpanel Steuertafel nicht angehalten. Um den Antrieb Gber das
Bedienpanel zu stoppen, driicken Sie erst die Loc/Rem-Taste des
Bedienpanels und dann die Stop-Taste .

Sicherheitsvorschriften
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Der DCS880

Kapitelluibersicht

In diesem Kapitel werden kurz das Funktionsprinzip und der Aufbau des Stromrichtermoduls beschrieben.

DCS880 Stromrichtermodule

Die BaugréfRen H1 ... H8 des DCS880 sind fiir die Regelung von DC-Motoren vorgesehen.

ol | fwm o
R ABB msn.n

Baugrofe H1 ... H5 Baugréfie H6
20 ... 1190 A 900 ... 2000 A

BaugréfRe H7 Baugréfie H8
1900 ... 3000 A 2050 ... 5200 A

Der DCS880
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Typenschlussel

Der Typenschlissel enthalt Angaben Uber die Spezifikation und Konfiguration des Antriebs. Die ersten Stellen von links geben die
Basiskonfiguration an (z.B. DCS880-S01-2000). Danach folgen die Optionen, auf dem Typenschild als Pluscode angegeben. Die
Hauptoptionen sind nachfolgend beschrieben. Es stehen nicht alle Optionen bei allen Typen zur Verfiigung.

Basistypenschliissel des Antriebs: DCS880-aab-cccc-ddef + Pluscode

Product familie DCS880
Produkttyp: aa =80 Standard Stromrichtermodul
=R0 Rebuild Kit
=EO Baugruppe
=A0 Stromrichterschrank
Briickentyp b =1 Einzelbricke (2-Q)
=2 2 antiparallele Briicken (4-Q)
Modultyp ccce = Nenngleichstrom (IP00)
Nennspannung (AC): dd =04 100 Vg ... 415 Ve
=05 100 Vg -.. 500 V¢ (IEC), 525 Ve (UL)
=06 270 VAC ... 600 VAC
=07 315 VAC ... 690 VAC
=08 360 Vg ... 800 Vpc
=10 450 VAC ... 990 VAC
=12 540 Vpc ... 1190 Ve
Netzanschluss e =X Standard H1 ... H7
=L Links H8
=R Rechts H8
Revisionsstand f =0 1. Generation
Feldstellerkonfiguration +0S163 H1 ... H4 ohne OnBoard Feldsteller
+S164 H5 und H6 mit internem Feldsteller, extern versorgt
(H5 und H6: 25 A, Rebuild Kit: 16 A/ 25 A)
Liifterspannung BaugroRe H4
Standard Lifterspannung: 230 V / 1-ph
Applikationsprogramm +S551 Memory Unit mit Lizenz zur Programmierung von Applikationsprogrammen.
SDCS-DSL-H10: +S521 1 DCSLink Kanal, 0 Kanéle fiir das Optical Power Link SDCS-DSL-H10 (H1 ...
H4)
Strommessung +S175 SDCS-CMA-2 (H6 ... H8)
Spannungsmessung +S185 SDCS-PIN-H51 konfiguriert fiir 20 VAC ... 100 VAC (H6 ... H8)
Bedienpanel +0J404 Kein Bedienpanel
+J428 Daisy-Chain Option DPI-HO1 kit
+J429 Bluetooth Bedienpanel ACS-AP-W
Die technischen Daten und Spezifikationen sind giiltig ab Drucklegung. ABB behélt sich das Recht vor, nachtragliche Anderungen
vorzunehmen.
Der DCS880
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Plus codes

Option Optionscode  |Beschreibung

ACS-AP-I Standard Eingebaut

Ohne ACS-AP-I 0J404 Kein Bedienpanel

ACS-AP-W +J429 Bluetooth Bedienpanel

DPI-HO1 +J428 Daisy-Chain Option

FDNA-01 +K451 Feldbus DeviceNet

FPBA-01 +K454 Feldbus PROFIBUS

FCAN-01 +K457 Feldbus CANOpen

FSCA-01 +K458 Feldbus Modbus

FCNA-01 +K462 Feldbus ControlNet

FECA-01 +K469 Feldbus EtherCat

FEPL-02 +K470 Feldbus Ethernet POWERLINK

FENA-11 +K473 Ethernet/IP, Modbus/TCP, Profinet

FENA-21 +K475 Ethernet/IP, Modbus/TCP, Profinet

F1O0-11 +L500 Analog I/0 Erweiterung (3 Al, 1 AO, 2 DIO)

F10-01 +L501 Digital 1/0 Erweiterung (4 DIO, 2 RO)

FAIO-01 +L525 Analog I/O Erweiterung (2 Al, 2 AO)

FDIO-01 +L526 Digital /0 Erweiterung (3 DI, 2 RO)

FPTC-01 +L536 Thermistor Schutzmodul

FEN-01 +L517 TTL Impulsgeber Interface

FEN-21 +L516 Resolver Interface

FEN-31 +L502 HTL Impulsgeber Interface

FDCO-01 +L503 DDCS Kommunication 10/10 MBd

FDCO-02 +L508 DDCS Kommunication 5/10 MBd

Applikationsprogramm +S551 Memory Unit mit Lizenz zur Programmierung von
Applikationsprogrammen

Ohne OnBoard Feldsteller [0S163 Kein OnBoard Feldsteller (H1 ... H4)

SDCS-DSL-H10 +5521 1 DCSLink Kanal, 0 Kanéle fur das Optical Power Link

FSO-21 +Q972 Funktionale Sicherheit Option

FSE-31 +L521 Funktionale Sicherheit Impulsgeber

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Hauptstromkreis und Steuerung

18
600 V Gerate werden immer ohne OnBoard Feldsteller ausgeliefert.

400 V und 500 V (IEC)/525 V (UL) Gerate mit OnBoard Feldsteller.

Ankerstromrichter DCS880 H1 ... H4
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Ankerstromrichter DCS880 H5
H5 Gerate mit optionalem internen Feldsteller.
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Ankerstromrichter DCS880 H6
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Ankerstromrichter DCS880 H7 und H8
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Mechanische Installation

Kapitelluibersicht

Dieses Kapitel beschreibt die mechanische Installation des DCS880.

Sicherheit

WARNUNG
A — DCS800 Baugrofe H4 ... H8:
— Der Antrieb ist schwer. Den Antrieb immer mit Hilfe der Transportdése anheben.

— Der Schwerpunkt des Antriebs ist hoch. Das Gerat nicht kippen. Bei einer
Neigung von ca. 6 Grad fallt das Gerat um. Ein umstirzender Antrieb kann zu
Verletzungen flihren.

— Das Gerat nicht an der Frontabdeckung anheben.

— Die Gerate H4 ... H6 immer auf den Riicken legen.

Kontrolle des Einbauortes

Der Antrieb muss aufrecht montiert werden, wobei der Kihler Richtung Wand zeigen muss.

Stellen Sie sicher, dass der Einbauort mit diesen Anforderungen ubereinstimmt:

— Der Einbauort ist ausreichend beliiftet, um eine Uberhitzung des Antriebs zu vermeiden. Siehe Kapitel
Strombelastbarkeit.

— Die zulassigen Betriebsbedingungen des Stromrichters sind erflillt, siehe Kapitel Technische Daten.

— Die Wand muss senkrecht sein, muss aus nicht entflammbarem Material bestehen und muss stabil genug
sein, um das Gewicht des Gerats zu tragen.

— Das Material unter dem Einbauort darf nicht entflammbar sein.

— Erforderliche Abstande um den Stromrichter, um eine(n) ungehinderte(n) Kihlluftstrom und Wartung zu
ermoglichen. Siehe Kapitel Abmessungen und Gewichte.

Erforderliche Werkzeuge
— Bohrmaschine und Bohrer.
— Schraubendreher und/oder Schraubenschliissel mit Bits. Einige Deckel der Antriebe haben Torxschrauben

Transport des Antriebs
Das Frachtpaket mit dem Gabelstapler an den Einbauort bringen.

Mechanische Installation
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Auspacken und Uberpriifen der Lieferung (H1 ... H3)

Diese Abbildung zeigt das Layout des Versandkartons. Uberpriifen Sie, ob alle Komponenten vorhanden sind.
Artikel Beschreibung

Antrieb mit werkseitig installierten Optionen.
Kartonage.

Schockdampfer.

Schockdampfer.

Einsatz.

|l | W|N|

Packung mit Dokumentation, Steckern, Befestigungsmaterial, etc.

BG_DCS_001_verpackung_a.ai

Mechanische Installation
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Auspacken und Uberpriifen der Lieferung (H4)

Diese Abbildung zeigt das Layout des Versandkartons. Uberpriifen Sie, ob alle Komponenten vorhanden sind.
Artikel Beschreibung

Antrieb mit werkseitig installierten Optionen.
Kartonage.

Schockdampfer.

Schockdampfer.

Schockdampfer.

OO A WIN| -~

Packung mit Dokumentation, Steckern, Befestigungsmaterial, etc.

BG_DCS_001_verpackung_a.ai

Mechanische Installation
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Auspacken und Uberpriifen der Lieferung (H5)

This illustration shows the layout of the transport package. Examine that all items are present.

Item Description

1 Antrieb mit werkseitig installierten Optionen.

1.a Kuhlerlufter, vor der Installation entfernen.

1.b Halterung flr Transportdse.

1.c Halterung fir Transportdse, vor der Installation anbringen.

2 Kartonage.

3 Schockdampfer.

4 Packung mit Dokumentation, Steckern, Befestigungsmaterial, etc.

BG_DCS_001_verpackung_a.ai

Mechanische Installation
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Auspacken und Uberpriifen der Lieferung (H6)

Diese Abbildung zeigt das Layout des Versandkartons. Uberpriifen Sie, ob alle Komponenten vorhanden sind.
Artikel Beschreibung

Antrieb mit werkseitig installierten Optionen.
Kartonage.

Schockdampfer.
Unterer und oberer Kartondeckel.
Schockdampfer.

OO A WIN| -~

Packung mit Dokumentation, Steckern, Befestigungsmaterial, etc.

BG_DCS_001_verpackung_a.ai

Mechanische Installation
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Auspacken und Uberpriifen der Lieferung (H7, H8)

Diese Abbildung zeigt das Layout des Versandkartons. Uberpriifen Sie, ob alle Komponenten vorhanden sind.
Artikel Beschreibung

Antrieb mit werkseitig installierten Optionen.
Kartonage.

Unterer Kartondeckel.

Halterungen zur Befestigung des Antriebs, vor der Montage entfernen.
Schockdamepfer.

|l | W|N|

Packung mit Dokumentation, Steckern, Befestigungsmaterial, etc.

BG_DCS_001_verpackung_a.ai

Mechanische Installation
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Uberpriifung der Lieferung

Uberpriifen, dass es keine Anzeichen von Schaden gibt. Vor Installation und Betrieb die Angaben auf

dem Typenschild des Stromrichters priifen, um sicherzustellen, dass es der richtige Typ ist.

Auf dem Schild sind IEC Kenndaten, cULus, C-tick (N713) und CE Kennzeichen, eine
Typenbezeichnung sowie eine Seriennummer angegeben, anhand derer jedes Gerat identifiziert
werden kann. Weitere Stellen komplettieren die Seriennummer, so dass es keine Gerate mit

derselben Seriennummer gibt.

Siehe ein Beispieltypenschild unten.

A

125,00

Feld flr
Pluscodes

Y

A

A ABB Automation Products GmbH Uligc: 3~230-525Vac | U2iec: 0 - 545Vpc Assembled in Poland
g Type: DCS880-S02-0050-05X0 11: 41Aac 12: 50Apc /
& f1: 50/60Hz If: 1-12A0c
Ser No: 1111111 Aaabbcccc
SCCR: 65kA Ugan : Internal
125,00

Y

ABB Automation Products GmbH
Wallstadter Stralle 59
68526 Ladenburg, Germany

DCS880-502-0050-05X0

Ser No: 1111111 Aaabbcccc /

Ser. No. Barcode

Rated Converter Data

S Uljgc: 3~ 230- 525V, ¢ 11: 41Anc UFan: Internal Size: H1
o U2iec: O - 545Vpc 12: 50Anc Airflow: 57 m?/h IP: 00
« Uly:: 3~ 230-525V,c If: 1-12Apc Unuc 115Vac / 230V ¢ UL: open type
U2y.: 0 - 545V f1: 50/60Hz SCCR: 65kA Temp: 40°C
Designed by ABB in Germany I Assembled in Poland
¥} Functional
Safety
c € TUVRheinland
= 15 Sespeceano
AN
FOIN 1
TANAY =| l c\UL)us
T —— LISTED 78WN
\ J IND. CONT. EQ.
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Ser. No. 0025421A17294264

1729 = Produktionsjahr 2017 und -woche 29.
Uligc Nenneingangsspannung nach IEC.
U2gc Nennausgangsspannung nach |IEC.
Uty Nenneingangsspannung nach UL.
U2y, Nennausgangsspannung nach UL.
11 Nenneingangsstrom.
12 Nennausgangsstrom.
If Nennstrom des internen Feldstellers.
1 Nennfrequenz der Netzspannung.
Uran Nennspannung des Lifters.
Airflow Nennkuhlluftstrom.
Uaux Nennhilfsspannung.
Size BaugroRe.
SCCR Kurzschlussfestigkeit.
IP: 00 Schutzart nach 1SO20653.

UL: open type

Schutzart nach UL.

Temp

Max. zulassige Kuhllufttemperatur.

Mechanische Installation
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Installieren des Antriebs (H1 ... H3)

In diesem Abschnitt erfahren Sie, wie der Antrieb ohne Schwingungsdampfer an der Wand montiert wird. Die

Schutzart ist IEC: IP00 und UL: offene Ausfiihrung.

1. Abmessungen siehe Kapitel Abmessungen und Gewichte. Markieren Sie die Positionen fir die vier
Befestigungsldcher.

2. Bohren der Befestigungslocher.

Dibel in die Locher einsetzen und die Schrauben halb in die Diibel schrauben. Die Schrauben so tief
in die Wand schrauben, dass sie das Gewicht des Antriebs tragen.

4. Den Antrieb an die Schrauben in der Wand hangen

5. Die Schrauben fest anziehen.

BG_880_013_H3-Bef a.ai

Mechanische Installation
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



32

Installieren des Antriebs (H4, H5)

In diesem Abschnitt erfahren Sie, wie der Antrieb ohne Schwingungsdampfer an der Wand montiert wird. Die

Schutzart ist IEC: IP00 und UL: offene Ausflihrung.

1. Abmessungen siehe Kapitel Abmessungen und Gewichte. Markieren Sie die Positionen fir die vier
Befestigungslocher.

2. Bohren der Befestigungslocher.

3. Dubelin die Locher einsetzen und die Schrauben halb in die Diibel schrauben. Die Schrauben so tief in die
Wand schrauben, dass sie das Gewicht des Antriebs tragen.

4. Den Antrieb an die Schrauben in der Wand hangen.
5. Die Schrauben fest anziehen.

6. Bei H5 den Klhlerlfter wieder montieren.

BG_880_011_H4-Bef_a.ai

Mechanische Installation
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33

Antriebe der BaugréfRen H6 .... H8 sind nur fur den Schaltschrankeinbau vorgesehen.

Schaltschrankeinbau

Der erforderliche Abstand zwischen parallel montierten Geraten betragt bei Montage ohne
Frontabdeckung funf Millimeter (0.2 in). Die Temperatur der in das Gerat eintretenden Kuhlluft darf
+40°C (+104°F) nicht tGberschreiten.

Riickzirkulation der Kiihlluft verhindern

Innerhalb und auferhalb des Schaltschranks muss die
Rickzirkulation der Kihlluft verhindert werden. |

Hauptabluftstrom

Hauptzuluftstrom

romatn

Kahler
Bereich

)

Heiler
Bereich

Luftschottbleche

BG_800_004_luft_b.ai

Montage libereinander

BG_800_003_luft_a.ai

=

<o)

M max.+40°C
Luftschottblech
(=3

Luftstrom

Die erwarmte Abluft vom oberen Gerat wegleiten.
Abstande siehe Kapitel Abmessungen und Gewichte.

Empfohlene Luftein- und LuftaustrittsgroRen, wenn Filter (IP22) benutzt werden.

BaugroBe |Nennstrom Stromrichter [A] LufteintrittsgroRen [m?] |LuftaustrittsgroRen [m?]
H1 20 ... 100 0.22 0.11

H2 135 ... 300

H3 290 ... 350

H3 405 ... 520 0.31 0.15

H4 590 ... 1000

H5 1190 0.22 0.11

H6 900 ... 2000

H7 1900 ... 3000 0.44 0.31

H8 2050 ... 5200 0.52

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Klemmenoptionen fir Stromrichtermodule der BaugroRen H1 ... H4

Es gibt verschiedene Mdéglichkeiten, die Klemmen zu schitzen und anzuschliel3en.
Anschluss der DC-Klemmen von H4 Stromrichtermodulen

In manchen Fallen ist es vorteilhaft, Schienen zu Anschluss von Kabelschuhen fiir DC-Kabel zu
verwenden.

DC-Klemmen

des Stromrichters \x
/ >

Identnr. Bemerkung

3ADV280706P0001 rechts
3ADV280706P0002 links
N (T, TN '

Q
@zm ;
2 \ -

Schiene zu Anschluss
von Kabelschuhen

L

135

o

Q
Q

S S

Ansicht von unten

Klemmenabdeckung nach VBG 4 Vorschriften (nur H1 ... H4)

Fir Stromrichtermodule der BaugrofRen H1 ... H4 werden Abdeckungen zum Schutz gegen
BerlUhrung bereitgestellt.

Identnr. Bemerkung
3ADT631236P0001 H1
3ADT631237P0001 H2
3ADT631238P0001 H3
3ADT631239P0001 H4

Mechanische Installation
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Die Kabelschirm-
erdungsplatte ist Teil
des Beipacks.

Beispiel fur eine Klemmenabdeckung der Gleichstromanschlisse fir H4 Stromrichtermodule.

Mechanische Installation
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Einbau des Stromrichtermoduls H5 in einen Schaltschrank

Kiihllufteinlass

Freie Abstinde um das Stromrichtermodul
Der Kihlerlifter blast die Luft aus der Vorderseite und den beiden Seiten des

In mm:
Stromrichtermoduls. Ansicht von:

Rechts Vorne Links Y

Luftstrom Luftstrom Luftstrom ° °
\ . \ . \ . ..
150 150

;;'Draufsicht"
) \ 4

’ © © | 150

BG_880_015_H5_air flow_a.ai

Kihlluftauslass

Um eine Zirkulation der Luft innerhalb des Schaltschranks zu vermeiden, muss sichergestellt werden, dass die
Abluft den Schaltschrank verlasst.

Einbau des Stromrichtermoduls:

1. Bedienpanel und Geratedeckel entfernen: 2. Schrauben (T20) I6sen und Liifterkassette
rausziehen:
3. Jetzt sind alle Montagelécher zugéanglich:
Detail oben: Detail unten:

- ] ot

Mechanische Installation
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Einbau des Stromrichtermoduls H7 in einen Schaltschrank

Kiihllufteinlass

Luftstrom)>

Hinten Links
"o

Luftstrom o

Luftstro
—

O K Luftstrom

Kabeleinfiihrungen

Der Stromrichter muss oben mit

gehalten werden.

einer Befestigungsschiene (TMR),

.

Steuerkabel

T
feef

Diese Schrauben nicht entfernen!

o .
i

o
I

]

BG_800_002 A6 aai

;

gung El

Druck-
schalter

Stromrichterlifter

(links und rechts)

BG_800_002_A6_aai

Leistungskabelanschluss

Die Leistungskabel werden mitDiese Option besteht
aus 5 rechtwinkligen Kupferstromschienen mit
Schrauben. Die mechanischen Einzelheiten sind in
der folgenden Abbildung dargestellt.

100

22— O O Ogis Co—60—075
T2 99 geers
S
o8 ®© & 5 5 8§

.

Bei der Montage der rechtwinkligen Stromschienen
oder bei direktem Anschluss der Kabel missen die
richtigen Schrauben verwendet werden. Das Strom-
richtermodul ist an der linken Seite mit Gewinde-
bohrungen versehen. Dadurch ist vorgegeben, dass
der Schaft der Schraube nur max. 35 mm lang sein
darf (siehe Zeichnung unten).

a F
L =
max. N
35 mm o O O
o O O
BG_800_002_A6_a.ai

Freie Abstdnde um das Stromrichtermodul
Der Lufter saugt die Luft auf der Riickseite, den beiden Seiten und unterhalb des Optimal
Stromrichtermoduls an. Ansicht von:

Rechts

Kompromiss

Ansicht
von oben

Ansicht
von oben

BG_800_002_A6_a.ai

Kihlluftauslass

Um eine Zirkulation der Luft innerhalb des
Schaltschranks zu vermeiden, muss sichergestellt
werden, dass die Abluft den Schaltschrank verlasst.

In der folgenden Abbildung wird an einem Beispiel
dargestellt, wie die rechtwinkligen Stromschienen
montiert werden kénnen, wenn alle Anschliisse auf
der linken Seite des Stromrichtermoduls vorgenom-
men werden. Dadurch ergeben sich vier Lagen von
Leistungskabeln.

Falls der AC- oder DC-Anschluss oder beide auf der
rechten Seite vorgenommen werden missen, kann
der Raum hinter dem Stromrichter genutzt werden.
Verlegen Sie mit Hilfe einer rechtwinkligen Strom-
schiene die Leistungsanschliisse an die Stelle, an der
der endglltige Anschluss am besten moglich ist. In
diesem Fall missen die Stromschienen am
Schaltschrank, nicht jedoch am Stromrichtermodul
befestigt werden! Die folgenden Abbildungen geben
einen Uberblick dariiber, wie ein Anschluss vorge-
nommen werden kann.

f

ﬂ@u o <]

Beispiel fiir den Anschluss an der rechten Seite.

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Einbau des Stromrichtermoduls H8 in einen Schaltschrank

Kiihllufteinlass
Der Lufter saugt die Luft auf der Rickseite, den bei-
den Seiten und unterhalb des Stromrichtermoduls
an. Ansicht von:
Vorne

Links/Rechts

Sy L) e

Luftstrom;

3

]
2
s
3

AN
AT
ESA Y

Ansicht von unten

Freie Abstande um das Stromrichtermodul

Das Stromrichtermodul darf nicht in einer Ecke mon-
tiert werden. Falls der Lifter die Luft nicht durch die
Bodenplatte des Gehauses ansaugen kann, darf
keiner der anderen Lufteinlasse blockiert sein.

BG_800_001_A7_a.ai

Lufteinlass durch die Bodenplatte

Sicherstellen, dass das Stromrichtermodul saubere
Luft ansaugt, da sich vor dem Lufter des Stromrichters
kein Luftfilter befindet.

Kihlluftauslass

Um eine Zirkulation der Luft innerhalb des
Schaltschranks zu vermeiden, muss sichergestellt
werden, dass die Abluft den Schaltschrank verlasst.

Kabeleinfiihrungen

Die Kabeleinfiihrungen sind symmetrisch auf beiden
Seiten vorhanden. Trotzdem sollten nur die Einfiihrun-
gen auf der linken Seite fiir Kabel, die zu der Span-
nungsversorgungskarte (SDCS-POW-HO01) oder der
Rechnerkarte (SDCS-CON-HO01) fihren, verwendet
werden. .

Der Stromrichter muss oben mit

einer Befestigungsschiene (TMR)|
gehalten werden.

[@—9

Stromversorgung Elektronik

Druck:
schalter

!

Stromrichterlifter ' Steuerkabel

Alle Kabel befestigen, ansonsten zerstort sie
der Luftstrom des Geratelifters!

Interne Kabelkanale
werden zur Ver-
drahtung der Thyristor-
schutzbeschaltung
benutzt. Diese Kabel-
kanale nicht fiir andere
Kabel z.B. Steuerkabel
verwenden!

Lifterkabel mit Kabel-
bindern fixieren!

Mechanische Installation
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Planung der Elektroinstallation

Kapitelluibersicht

Dieses Kapitel enthalt die Anweisungen, die bei der Auswahl des Motors, der Kabel, der
Schutzmalinahmen, der Kabelfiihrung und des Betriebs des Antriebssystems beachtet werden
mussen. Die ortlichen Vorschriften sind stets zu beachten. Dieses Kapitel gilt fiir alle DCS880
Stromrichtermodule.

Achtung:

Wenn die von ABB gegebenen Empfehlungen nicht beachtet werden, kdnnen beim Betrieb des
Antriebs Probleme auftreten, die durch die Gewahrleistung nicht abgedeckt werden.
Siehe Technical guide.

Optionen

Netzdrosseln (L1)
Fur Anker- und Feldversorgung.

Wenn der Thyristorstromrichter in Betrieb ist, wird wahrend der Kommutierung von einem Thyristor
zum nachsten die Netzspannung kurzgeschlossen. Dieser Betrieb fiihrt zu Spannungsabfall am
Netzanschlusspunkt (PCC). Zum Anschluss eines Stromrichtersystems an das Netz ist eine der
folgenden Konfigurationen vorgeschrieben:

; Konfiguration A
¥

Bei Verwendung eines Stromrichters ist eine Mindestimpedanz erforderlich, um die
korrekte Funktion der Thyristorschutzschaltung sicherzustellen. Die geforderte
Mindestimpedanz kann mit Hilfe einer Netzdrossel erreicht werden. Deshalb darf der
Wert nicht unter 1 % uk (relative Impedanzspannung) fallen. Er darf wegen
erheblicher Spannungsabfalle am Stromrichterausgang 10 % uk nicht Gberschreiten.

Konfiguration B

Wenn am Anschlusspunkt (PCC) besondere Anforderungen erflllt werden missen
(Normen wie EN 61 800-3, DC- und AC-Antriebe am selben Netz usw.), sind bei der
Wahl der Netzdrossel andere Kriterien anzuwenden. Diese Anforderungen werden
haufig als Spannungseinbruch in Prozent der Nenneingangsspannung definiert. Die
kombinierte Impedanz von Zy, und Z 4 stellt den gesamten Reihenwiderstand der
Installation dar. Das Verhaltnis zwischen Netzimpedanz und Netzdrosselimpedanz
bestimmt den Spannungsabfall am Anschlusspunkt. In solchen Fallen werden haufig
Netzdrosseln mit einer Impedanz von ca. 4 % verwendet.

Beispielrechnung mit ugnetz = 1 % und uy 1 =4 %:
Spannungsabfall = Znety / (Znetz + Z11) = 20 %. Genaue Berechnung siehe Technical

quide.

Planung der Elektroinstallation
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Konfiguration C

Bei Verwendung eines Stromrichtertransformators/Trenntransformator kdnnen
bestimmte Anschlussbedingungen gemaR Konfiguration B ohne zusatzliche
Netzdrossel eingehalten werden. Die in Konfiguration A beschriebene Bedingung wird
dann ebenfalls erfullt, da uy, > 1 % ist.

Konfiguration C1

Wenn zwei oder mehr Stromrichter von einem Transformator versorgt
werden sollen, hangt die endgultige Konfiguration von der Anzahl der
Antriebe und ihrer Leistung ab. Konfiguration A oder B muss verwendet
werden, wenn das Antriebssystem aus einem der Stromrichter H1, H2,
H3, H4, H5, H6, H7, H8 besteht.

Falls nur zwei Stromrichter der GroRRe H8 verwendet werden, sind keine

|7K —I Netzdrosseln notwendig, da diese Stromrichter fur diese Konfiguration

Netzdr_g.dsf

ausgelegt sind.

Konfiguration D

Im Falle von Thyristorstromrichtern, werden haufig Transformatoren zur
Spannungsanpassung verwendet. Werden zu diesem Zweck Spartransformatoren
verwendet, muss zusatzlich eine Netzdrossel installiert werden, weil das u, der
Ublicherweise verwendeten Spartransformatoren zu klein ist.

Im Falle von Stromrichtern der BaugroRen H1 ... H5 ist die zulassige Spannung am
Anschlusspunkt (PCC) <600 Vac.

Netzdrosseln fiir Stromrichter

Die in der folgenden Tabelle aufgelisteten Netzdrosseln

- sind fir den Nennstrom und die Frequenz (50 / 60 Hz) der Gerate ausgelegt

- sind von der Spannungsklassifizierung des Stromrichters unabhangig; bei manchen
Stromrichtertypen wird bis zu einer Netzspannung von 690 V die gleiche Netzdrossel verwendet

- basieren auf einem Lastzyklus

- koénnen beim DCS880 sowohl fiir Ankerstromrichter als auch fir Feldsteller verwendet werden,
aber der Nennstrom der Netzdrosseln muss berticksichtigt werden.

Weitere Informationen siehe Technical quide.
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BaugréfRe [DCS Typ Netzdrossel | Bauart | Netzdrossel | Bauart
400 V... 690 V (ug =1 %) Fig. (ug =4 %) Fig.
50 /60 Hz
2-Q Stromrichter 4-Q Stromrichter
H1 DCS880-S01-0020-04/05 DCS880-S02-0025-04/05 NDO1 1 ND401 4
DCS880-S01-0045-04/05 DCS880-S02-0050-04/05 NDO02 1 ND402 4
DCS880-S01-0065-04/05 DCS880-S02-0075-04/05 NDO04 1 ND403 5
DCS880-S01-0090-04/05 DCS880-S02-0100-04/05 NDO06 1 ND404 5
H2 DCS880-S01-0135-04/05 DCS880-S02-0150-04/05 NDO06 1 ND405 5
DCS880-S01-0180-04/05 DCS880-S02-0200-04/05 NDO7 2 ND406 5
DCS880-S01-0225-04/05 DCS880-S02-0250-04/05 NDO7 2 ND407 5
DCS880-S01-0270-04/05 DCS880-S02-0300-04/05 NDO09 2 ND408 5
H3 DCS880-S01-0290-06 DCS880-S02-0320-06 NDO08 2 On request -
DCS880-S01-0315-04/05 DCS880-S02-0350-04/05 NDO09 2 ND408 5
DCS880-S01-0405-04/05 DCS880-S02-0450-04/05 ND10 2 ND409 5
DCS880-S01-0470-04/05 DCS880-S02-0520-04/05 ND10 2 ND410 5
H4 DCS880-S01-0590-06 DCS880-S02-0650-06 ND13 3 On request -
DCS880-S01-0610-04/05 DCS880-S02-0680-04/05 ND12 2 ND411 5
DCS880-S01-0740-04/05 DCS880-S02-0820-04/05 ND13 3 ND412 5
DCS880-S01-0900-04/05 DCS880-S02-1000-04/05 ND13 3 ND413 5
H5 DCS880-S01-1190-04/05 DCS880-S02-1190-04/05 ND14 3 On request -
H6 DCS880-S01-0900-06/07 DCS880-S02-0900-06/07 ND13 3 On request -
DCS880-S01-1200-04/05 DCS880-S02-1200-04/05 ND14 3 On request -
DCS880-S01-1500-04/05/06/07 DCS880-S02-1500-04/05/06/07 ND15 3 On request -
DCS880-S01-2000-04/05 DCS880-S02-2000-04/05 ND16 3 On request -
DCS880-S01-2000-06/07 - ND16 © 3 On request -
H7 DCS880-S01-1900-08 DCS880-S02-1900-08 ND17 @ - - -
DCS880-S01-2050-05/06/07 DCS880-S02-2050-05/06/07 ND17 @ - - -
DCS880-S01-2500-04/05/06/07/08 |DCS880-S02-2500-04/05/06/07/08 ND17 @ - - -

® Mit Fremdkihlung (1 m/s)
@Auf Anfrage

Netzdrosseln (Einzelheiten siehe Kapitel Netzdrosseln IEC)

Bild 1
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Halbleitersicherungen (F1)
Aspekte der Absicherung des Anker- und Feldstromkreises von DC-Antrieben.
Geratekonfiguration

Schutzelemente wie Sicherungen oder Uberstromabschaltung werden verwendet um weitere
Schaden zu vermeiden. Bei manchen Konfigurationen ergeben sich folgende Fragen:

1. Wo soll das Schutzelement eingebaut werden?
2. Bei welchen Stoérfallen wird das betreffende Element Schutz vor Beschadigung bieten?

Sehaltsohrank In der Abbildung wird die Anordnung der

{___/___': Abschaltelemente im Ankerstromkreis

|
_%_ L = :Li@ dargestellt.
e
I_

Weitere Informationen siehe Technical quide.

Feldversorgung
siehe nachste Seite | |

SB_SIC_002_a.ai

Folgerung fiir den Ankerstromkreis

In keinem Fall sollten Leitungsschutzsicherungen anstelle von Halbleiterabsicherungen verwendet
werden, um die Installation kostengunstiger zu gestalten. Bei Auftreten einer Stérung kann diese
geringe Einsparung eine Explosion der Halbleiter oder anderer Gerate sowie den Ausbruch eines
Feuers verursachen. Ein adaquater Schutz vor Kurzschluss und Erdschluss, wie in der Norm
EN50178 dargelegt, ist nur mit geeigneten Halbleitersicherungen maglich.

DC-Sicherungen (2 Stiick) sollten fiir alle generatorischen Antriebe verwendet werden, um den Motor
im Falle eines Fehlers wahrend der Regeneration zu schitzen. DC-Sicherungen mussen fiir den
gleichen Strom und die gleiche Spannung wie AC-Sicherungen ausgelegt werden, daraus folgt DC-
Sicherungen = AC-Sicherungen.

Halbleitersicherungen Halbleitersicherungen

DCS Stromrichter DCS Stromrichter

4-Q bzw.
2-Q nicht generatorisch 2-Q generatorisch

Halbleiter-
sicherungen F2
SB_SIC_003_a.ai

Wann DC-Sicherungen/Gleichstromschnellschalter benutzt werden sollten.

—

Betriebsart H1 ... H4 H5 ... H8

Nicht generatorisch - N

Seldom regeneration (< 10 %) - -

Generatorisch (10 % ... 30 %) DC-Sicherungen empfohlen Gleichstromschnellschalter empfohlen

Haufig generatorisch (> 30 %) | DC-Sicherungen dringend empfohlen | Gleichstromschnellschalter dringend empfohlen

Planung der Elektroinstallation
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Folgerung fiir den Feldstromkreis

Grundsatzlich gelten ahnliche Bedingungen fir Feld- und Ankerstromkreis. Entsprechend dem
verwendeten Stromrichter (halbgesteuerte Briicke, vollgesteuerte Briicke) treffen eventuell nicht alle
Fehlerquellen zu. Wegen der besonderen Systembedingungen wie Einspeisung Uber einen Spar-
oder Trenntransformator kdnnen neue Schutzbedingungen zutreffen.

Folgende Konfigurationen werden sehr haufig verwendet:

Im Gegensatz zum Ankerstromkreis werden Sicherungen niemals auf der DC-Seite des Feldstellers
verwendet, denn ein Sicherungsfgll konnte unter Umstanden zu zusatzlichen Schaden wie z.B.
kleinen, aber lang andauernden Uberstromen, Kontaktproblemen, Explosionen, Feuer, usw. fihren.

Eine Halbleitersicherung F3.1 (superflink) sollte verwendet werden, wenn ahnliche Bedingungen wie
fur den Ankerstromkreis (4-Q Betrieb) gelten., Z.B. den Schutz des Feldstellers und der
Feldwicklung.

ND30 /
F3.1 eingebaut

2 Konfigurationsmoglichkeiten fiir den
o+ Feldstromkreis.

i

L

SB_SIC_001_a.ai

Die Sicherungen F3.2 und F3.3 dienen als Netzschutz und kénnen den Feldsteller nicht schitzen.
Nur reine HRC-Sicherungen oder Leitungsschutzschalter diirfen verwendet werden.
Halbleitersicherungen wiirden beispielsweise durch den Einschaltstromstoll des Transformators
ausldsen.

= F31 Konfigurationsméglichkeiten fiir den
2

. _mmm Feldstromkreis.

= E-—%

ND30/
F3.3 eingebaut

: :I F3.1 % ,

SB_SIC_001_a.ai

Halbleitersicherungen (F1) und Sicherungshalter fiir den Ankerstromkreis
Die Stromrichter werden in zwei Gruppen unterteilt:

- Gerate der BaugrofRen H1, H2, H3 und H4 mit einem Nennstrom bis 1000 A bendtigen externe
Sicherungen.

- Bei den Geraten der Baugrofien H5, H6, H7 und H8 mit einem Nennstrom von 900 A bis 5200 A
sind interne Zweigsicherungen installiert (es werden keine zusatzlichen Sicherungen auf der AC-
oder DC-Seite bendtigt).

In der vierten Spalte der untenstehenden Tabelle werden die AC-Sicherungen den Geraten
zugewiesen. Wenn der Stromrichter mit DC-Sicherungen ausgestattet werden soll, muss auf der AC-
und DC-Seite derselbe Sicherungstyp verwendet werden.

Planung der Elektroinstallation
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Bau- |Stromrichtertyp (2-Q) Stromrichtertyp (4-Q) Sicherung Sicherungs- Sicherung Sicherungs-
groRe halter halter
Nordamerika

DCS880-S01-0020-04/05 [DCS880-S02-0025-04/05 [50A 660V UR OFAX 00 S3L FWP-50B 1BS101
DCS880-S01-0045-04/05 [DCS880-S02-0050-04/05 [80A 660V UR OFAX 00 S3L FWP-80B 1BS101

H1 DCS880-S01-0065-04/05 |DCS880-S02-0075-04/05 125A 660V UR OFAX 00 S3L FWP-125A 1BS103
DCS880-S01-0090-04/05 |DCS880-S02-0100-04/05 125A 660V UR OFAX 00 S3L FWP-125A 1BS103
DCS880-S01-0135-04/05 |DCS880-S02-0150-04/05 |200A 660V UR OFAX 1S3 FWP-200A 1BS103

H2 DCS880-S01-0180-04/05 |DCS880-S02-0200-04/05 |250A 660V UR OFAX 1S3 FWP-250A 1BS103
DCS880-S01-0225-04/05 |DCS880-S02-0250-04/05 [315A 660V UR OFAX 2 S3 FWP-300A 1BS103
DCS880-S01-0270-04/05 |DCS880-S02-0300-04/05 |500A 660V UR OFAX 3 S3 FWP-300A 1BS103
DCS880-S01-0315-04/05 |DCS880-S02-0350-04/05 |500A 660V UR OFAX 3 S3 FWP-500A 1BS103

H3 DCS880-S01-0405-04/05 |DCS880-S02-0450-04/05 |700A 660V UR OFAX 3 S3 FWP-700A [©)
DCS880-S01-0470-04/05 |DCS880-S02-0520-04/05 |700A 660V UR OFAX 3 S3 FWP-700A [©)
DCS880-S01-0610-04/05 |DCS880-S02-0680-04/05 [900A 660V UR 3x 170H 3006 FWP-900A [©)

H4 DCS880-S01-0740-04/05 |DCS880-S02-0820-04/05 |900A 660V UR 3x 170H 3006 FWP-900A 0]
DCS880-S01-0900-04/05 |DCS880-S02-1000-04/05 |1250A 660V UR [3x 170H 3006 |FWP-1200A |®

H3 DCS880-S01-0290-06 DCS880-S02-0320-06 500A 660V UR [OFAX 3 S3 FWP-500A ®

H4 DCS880-S01-0590-06 DCS880-S02-0650-06 900A 660V UR 3x 170H 3006 FWP-900A ®

@ Es ist kein Sicherungshalter vorhanden; befestigen Sie die Sicherungen direkt an der Stromschiene.
Sicherungen und Sicherungshalter fiir den Ankerstromkreis (Einzelheiten siehe Kapitel Sicherungen und Sicherungshalter).

Sicherungen (F3.x) und Sicherungshalter fiir den Feldstromkreis
Entsprechend des jeweiligen Schutzkonzepts werden unterschiedliche Sicherungstypen verwendet.
Die Sicherungen kdénnen entsprechend dem maximalen Feldstrom dimensioniert werden. In diesem
Fall muss die Sicherung, die zu dem Nennstrom des Feldes passt, verwendet werden. Wenn der
Feldsteller an zwei Phasen des Netzes angeschlossen ist, sollten zwei Sicherungen verwendet
werden. Falls der Steller an eine Phase und den Nullleiter angeschlossen ist, wird nur eine Sicherung
fur die Phase verwendet. In der folgenden Tabelle sind die Sicherungsstrome im Hinblick auf die
obenstehende Tabelle angegeben.

Feldsteller Feldstrom F3.1 F3.2 F3.3
DCF803-0016 IF<6A 10A 660V UR O OFAA 00 H10 10A
FEX-425-Int ©® IF<12A 16 A660 VUR © OFAA 00 H16 16 A
DCF803-0035 [r<16A | 25A660VURO® OFAA 00 H25 25A
DCF803-0050

DCF804-0050

FEX-425-Int ©® [r<25A | 50A 660V URO® OFAA 00 H50 35A
DCF803-0035

DCF803-0050

DCF804-0050

DCF803-0035 IF<35A 50 A
DCF803-0050

DCF804-0050

DCF803-0050 IF<50A 80A 660V UR OFAA 00 H80 63 A
DCF804-0050

DCF803-0060 IF<60A 80A
DCF804-0060

Art der Schutzelemente Halbleitersicherung, |Typ LV HRC fiir 690 V, |Leitungsschutzschal-

Sicherungshalter Sicherungshalter ter
OFAX 00 S3L OFAX 00 S3L far 500 V oder 690 V

Planung der Elektroinstallation
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@ Sicherung (F3.1) KTK25 ist im FEX-425-Int Paket enthalten. Beim H5 sind die Feldsicherungen auerhalb des Gerétes.
Beim D5 sind die Feldsicherungen im Innern des Gerates.
Sicherungen und Sicherungshalter fiir den Feldkreis.

Einphasenspartransformator (T3) fiir den Feldstromkreis (Spannungsanpassung)

Die Isolationsspannung der Feldsteller ist hdher als deren Nennbetriebsspannung (siehe Kapitel
Zubehor). Deshalb besteht bei Systemen mit mehr als 500 V Netzspannung die Mdglichkeit den
Feldsteller direkt zu versorgen. Ein Spartransformator wird zur Anpassung der Feldversorgung an die
Nennspannung verwendet. AuRerdem reduziert ein Spartransformator die Spannungswelligkeit.
Unterschiedliche Spartransformatortypen (Primarspannungen von 400 ... 500 V und 525 ... 690 V)
mit unterschiedlichen Nennstrémen sind verfugbar.

Feldsteller Feldstrom Spartransformator
DCF803-0016 Uprim = <500 V
FEX-425-Int IF<6A T3.01
DCF803-0035 IF<12A T 3.02
DCF803-0050 IF<16A T3.03 Autotransformer.dst

DCF804-0050

FEX-425-Int IF<30A T3.04
DCF803-0035
DCF803-0050
DCF804-0050

DCF803-0050 lF<50A T3.05

DCF804-0050

DCF803-0060 l[F<60A T 3.16 (auf Anfrage)

DCF804-0060

DCF803-0016 Uprim = <600 V Spartransformator (T3)
FEX-425-Int [F<6A T3.11

DCF803-0035 l[F<12A T3.12

DCF803-0050 [F<16A T3.13

DCF804-0050

FEX-425-Int [F<30A T3.14

DCF803-0035
DCF803-0050
DCF804-0050

DCF803-0050 lF<50A T3.15

DCF804-0050

DCF803-0060 IF<60A T 3.16 (auf Anfrage)

DCF804-0060

DCF803-0050 Uprim = <690 V

DCF804-0050 IF<B6A T3.11
[F<12A T3.12
[F<16 A T3.13
[F<30A T3.14
IF<50A T3.15

DCF803-0060 IF<60A T 3.16 (auf Anfrage)

DCF804-0060

Spartransformatordaten, Einzelheiten siehe Kapitel Spartransformator (T3).

Planung der Elektroinstallation
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



46

Netzdrosseln fiir einphasigen und 3-phasigen Anschluss von Feldstellern

Feldsteller DCF803-0016, FEX-425-Int und DCF803-0035 bendtigen zusatzliche externe
Netzdrosseln. Feldsteller DCF803-0050, DCF804-0050, DCF803-0060 und DCF804-0060 bendtigen
keine zusatzlichen Netzdrosseln, da bereits interne Netzdrosseln installiert sind.

Feldsteller Feldstrom Netzdrossel
IEC us
Einphasig| 3-phasig Einphasig| 3-phasig — ND30

DCF803-0016 IF <16 A ND30 ND401* KLR 45 CTB* —
FEX-425-Int. 1ph reactor a.dsf
DCF803-0035
FEX-425-Int. IF <25A ND402*
DCF803-0035 — ND401
DCF803-0035 IF <35A —

— ND402

* 3-phasiger oder einphasiger Betrieb

Netzdrosseln (siehe Kapitel Netzdrosseln IEC).

Hilfstransformator (T2) fiir die Versorgung von Elektronik und Liiftern

Der Stromrichter benétigt unterschiedliche Hilfsspannungen z.B. benétigt die Elektronik des Gerates
115V oder 230 V einphasig. Die Lifter 230 V einphasig oder 400 V/460 V/500 V 3-phasig, je nach
Grole. Der Hilfstransformator (T2) ist fur die Versorgung der Elektronik des Gerates und aller
einphasigen Lifter fur Stromrichter der BaugréRen H4 ... H6 ausgelegt.

Eingangsspannung: 380 ... 690 V single-phase; 50 / 60 Hz
Ausgangsspannung: 115/ 230 V single-phase
Leistung: 1400 VA

Hilfstransformatordaten, Einzelheiten siehe Kapitel Hilfstransformator (T2).
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EMV Filter (E1)
Filter in einem geerdeten Netz (geerdetes TN- oder TT-Netz)

Die Filter sind nur fiir geerdete Netze, z.B. in offentlichen 400 VAC Netzen in Europa, geeignet.
Gemal EN 61800-3 sind in isolierten Industrienetzen mit eigenen Einspeisetransformatoren keine
Filter erforderlich. Dariiber hinaus kénnten Gefahren in erdfreien Netzen (IT-Netze) entstehen.
GemalR EN 61800-3 werden in Industriegebieten (Zweite Umgebung) keine Filter fir DCS880
Antriebe mit einem Nennstrom Uber 100 ADC benétigt. Bei einem Nennstrom unter 100 ADC gelten
bezlglich der Filter die gleichen Anforderungen wie flr die Erste Umgebung.

Dreiphasige Filter

EMV-Filter sind erforderlich, um die Norm fiir Stérabstrahlungen zu erfillen, wenn ein Stromrichter in
einem offentlichen Niederspannungsnetz, in Europa z.B. mit 400 V¢, betrieben werden soll. Solche
Leitungen haben einen Neutralleiter. ABB bietet geeignete dreiphasige Filter flr 400 V¢ an.
Zusatzlich gibt es 500 V¢ Filter fur 440 V¢ Netze aulBerhalb Europas. Die Filter kbnnen fur den

tatsachlichen Motorstrom optimiert werden:

IFiiter = 0.8 * IyoT max; the factor 0.8 respects the current ripple.

durch den Faktor 0,8 wird die Stromwelligkeit bertcksichtigt.
Netze mit 500 V¢ bis 1000 V¢ sind nicht offentliche Netze. Es sind lokale Netze in Fabriken, und

sie versorgen keine empfindlichen elektronischen Gerate. Deshalb bendtigen Stromrichter keine

EMV-Filter, wenn sie mit 500 V¢ und mehr arbeiten.

Bau- |Stromrichtertyp (2-Q) | Ipc [A] |Stromrichtertyp (4-Q) | Ipc [A] Filtertyp Filtertyp
grofe forD=4 forD=5
H1 DCS880-S01-0020-0d 20 DCS880-S02-0025-0d 25 NF3-440-25 NF3-500-25
DCS880-S01-0045-0d 45 DCS880-S02-0050-0d 50 NF3-440-50 NF3-500-50
DCS880-S01-0065-0d 65 DCS880-S02-0075-0d 75 NF3-440-64 NF3-500-64
DCS880-S01-0090-0d 90 DCS880-S02-0100-0d 100 NF3-440-80 NF3-500-80
H2 DCS880-S01-0135-0d 135 DCS880-S02-0150-0d 150 NF3-440-110 NF3-500-110
DCS880-S01-0180-0d 180 DCS880-S02-0200-0d 200 NF3-500-320 NF3-500-320
DCS880-S01-0225-0d 225 DCS880-S02-0250-0d 250 NF3-500-320 NF3-500-320
DCS880-S01-0270-0d 270 DCS880-S02-0300-0d 300 NF3-500-320 NF3-500-320
H3 DCS880-S01-0315-0d 315 DCS880-S02-0350-0d 350 NF3-500-320 NF3-500-320
DCS880-S01-0405-0d 405 DCS880-S02-0450-0d 450 NF3-500-600 NF3-500-600
DCS880-S01-0470-0d 470 DCS880-S02-0520-0d 520 NF3-500-600 NF3-500-600
H4 DCS880-S01-0610-0d 610 DCS880-S02-0680-0d | 680A NF3-500-600 NF3-500-600
DCS880-S01-0740-0d 740 — — NF3-500-600 NF3-500-600
— — DCS880-S02-0820-0d 820 |NF3-690-1000 @ | NF3-690-1000 ®
DCS880-S01-0900-0d 900 DCS880-S02-1000-0d | 1000 [NF3-690-1000 @ | NF3-690-1000 ®
H5 DCS880-S01-1190-0d | 1190 | DCS880-S02-1190-0d | 1190 |NF3-690-1000 @ | NF3-690-1000 ©
H6 DCS880-S01-0900-0d 900 DCS880-S02-0900-0d 900 |NF3-690-1000 @ | NF3-690-1000 @
DCS880-S01-1200-0d | 1200 | DCS880-S02-1200-0d | 1200 |NF3-690-1000 @ | NF3-690-1000 @
DCS880-S01-1500-0d | 1500 | DCS880-S02-1500-0d | 1500 [NF3-690-1600 @ | NF3-690-1600 ®
DCS880-S01-2000-0d | 2000 | DCS880-S02-2000-0d | 2000 [NF3-690-1600 @ | NF3-690-1600 ®
H7 <3000 <3000 [NF3-690-2500 @ | NF3-690-2500 ®

® EMV-Filter auf Anfrage.
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EMV Filter

Weitere Informationen Nachfolgend wird die Auswahl der elektrischen Kompo- ¢ die tatsachlichen Emissionen des Produkts.

hierzu siehe nenten entsprechend der EMV-Richtlinie beschrieben. Die EMV-Richtlinie verlangt, dass die EMV bereits bei

Technical guide: Ziel der EMV-Richtlinie ist es, wie der Name sagt, eine der Produktentwicklung beriicksichtigt werden muss;
elektromagnetische Vertraglichkeit mit anderen Produk- jedoch kann die EMV nicht mit eingeplant werden, sie
ten und Systemen herzustellen. Die Richtlinie stellt kann nur quantitativ gemessen werden.

sicher, dass die von dem Produkt abgestrahlten Emis-
sionen so gering sind, dass sie die Storfestigkeit eines Hinweis zur EMV:

anderen Produkts nicht beeintrachtigen. Das richtige Vorgehen liegt sowohl in der Verantwor-
Im Zusammenhang mit der EMV-Richtlinie sind zwei  tung der Stromrichterlieferanten wie auch des
Aspekte zu berlcksichtigen: Maschinen- oder Anlagenbauers entsprechend ihrem
+ die Storfestigkeit des Produkts und Anteil an den elektrischen Einrichtungen.

Erste Umgebung (Wohngebiete mit Leichtindustrie) mit PDS Kategorie C2

Nicht anwendbar, da Kategorie C1 (Vertriebskanale fiir Produkte mit allgemeiner Erhéltlichkeit) entfallt

Entfallt [ ] Erfiillt
Erfullt
Mittelspannungsnetz Mittelspannungsnetz
Wohngebiet Versorgungstransformator fiir O : Versorgungstransf. fir Wohngebiet
9 ein Wohngebiet (Nennleistung Leichtindustrie ein Industriegebiet 9
normalerweise < 1,2 MVA) (Nennleist. normaler-

weise < 1,2 MVA)
| |

Geerdeter Geerdeter —_—e——e— — — —— ——

Sternpunkt Geerdetes offentliches Sternpunkt | Geerdetes sffentliches Geerdetes offentliches
400 V-Netz mit Null- 400 V-Netz mit Null- 400 V-Netz mit Null-
Leiter Leiter Leiter
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Um bei Maschinen und Anlagen die Schutzvorgaben
des deutschen EMV-Gesetzes (EMVG) erfiillen zu
kénnen, missen folgende EMV-Normen eingehalten
werden:

Produktnorm EN 61800-3
EMV-Norm flr Stromrichtersysteme (Power-
DriveSystem), Storfestigkeit und Abstrahlungen in
Wohn-, Gewerbegebieten mit Leichtindustrie und
Industrieanlagen.
Diese Norm muss innerhalb der EU zur Einhaltung
der EMV-Anforderungen fur Maschinen und Anlagen
erfullt werden!

Normen fir Stérabstrahlungen:
Die spezielle Basisnorm flir Abstrahlungen in der Leichtindus-

EN 61000-6-3

49

trie kann mit speziellen Einrichtungen (Netzfiltern, abgeschirm-
ten Kabeln) im unteren Leistungsbereich erfillt werden
*(EN 50081-1).

EN 61000-6-4

*(EN 50081-2).

Normen fiir Storfestigkeit:
Spezielle Basisnorm fir Storfestigkeit in

EN 61000-6-1

Wohngebieten *(EN 50082-1).

EN 61000-6-2

Spezielle Basisnorm flr Abstrahlungen in der Industrie

Spezielle Basisnorm fiir Storfestigkeit in Industrieanlagen.

Wenn diese Norm erflillt ist, ist auch automatisch die Norm EN
61000-6-1 erfiillt *(EN 50082-2).
* Die alten Normen sind in Klammern angegeben

Normen

Zweite Umgebung (Industrie) mit PDS Kategorien C3, C4

EN 61800-3

Entfallt

EN 61000-6-3

Erfiillt |

| AufKundenwunsch |

Erfullt

EN 61000-6-4

Erfiillt

EN 61000-6-2
EN 61000-6-1

PDS Kategorie C3

Mittelspannungsnetz

Versorgungstransf. fiir
ein Industriegebiet
(Nennleist. normaler-
weise < 1,2 MVA)

Industriegebiet

|
Geerdeter

Sternpunkt | Geerdetes 400 V-Netz mit

Null-Leiter; 3~ <400 A

1

o
NetZzfilter

yst

Kommutierungseibriiche < 40 %

e

:

Netzdrossel

I

f

T
Stromrichter

:

Netzdrossel

I

-

T
Stromrichter

Netzdrossel +
Y-Kondensator

f

T
Stromrichter

Zu anderen Lasten, z.B. Antrieb

alternativ |
alternativ |
alternativ |

Betrieb am Niederspannungsnetz zusammen
mit anderen Lasten aller Art auBer einige Arten
von empfindlichen Kommunikationsmitteln.

PDS Kategorie C4

Mittelspannungsnetz

Industriegebiet

Stromrichter-
transformator

fallbezogene EMV-Analyse

JF
x

Stromrichter

alternativ |

Stromrichter-
transformator
mit geerdeter

Schirmwick-

lung

| >400 A
und / oder
U> 500V

nen

Y

!

Netzdrossel

1

£

IStromrichter

Zu anderen Lasten, z.B. Antrieb

alternativ |

SB_800_004_emv-classif_a.ai

Betrieb mit separatem Stromrichtertransformator. Wenn es an
derselben Sekundéarwicklung andere Lasten gibt, so miissen
diese die vom Stromrichter verursachten Kommutierungsliicken
vertragen. In einigen Fallen sind Kommutierungsdrosseln

erforderlich.

Klassifizierung

In der folgenden Ubersicht
werden die Malnahmen
dargestellt, die zur Einhal-
tung der Produktnorm
erforderlich sind.

EN 61800-3

Bei der DCS880-Serie
werden die Grenzwerte fur
Stdrabstrahlungen einge-
halten, wenn die angege-
benen MaRRnahmen
durchgefiihrt werden. PDS
der Kategorie C2 (friiher
eingeschrankte Verteilung
in der Ersten Umgebung) ist
ausschlieRlich fur die Instal-
lation und Inbetriebnahme
durch Fachpersonal (Per-
son oder Organisation mit
dem erforderlichen Sach-
verstand zur Montage und/
oder Inbetriebnahme des
PDS einschlief3lich der
EMV-MaRnahmen)
vorgesehen).

Bei Stromrichtern ohne
Zusatzkomponenten sind
folgende Warnhinweise zu
beachten:

Es handelt sich um ein
Produkt der Kategorie C2
gemaR IEC 61800-3:2004.
In Wohngebieten kann
dieses Produkt Funk-
stoérungen verursachen.
In diesem Fall sind zusat-
zliche MaBRnahmen
erforderlich.

Die Feldversorgung wird in
dieser Ubersicht nicht darg-
estellt. Flr Feldstromkabel
gelten dieselben Regeln
wie fir die Ankerstrom-
kreiskabel.

Legende
==« abgeschirmtes Kabel ﬂ{

ungeschirmtes Kabel mit

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Stromrichter der BaugroRBe H1 ... H4 mit OnBoard Feldsteller

Die Verdrahtung des Antriebs nach diesem Schema bietet den hdchsten Grad an Uberwachung, die

der Antrieb

bereitstellt.

c =
s
0 DIOGND E §
s &
<+ +24VD g g‘
e DICOM s g
I & 8
o +24VD 8
o 5w
Aus2 (Strom aus) > *N\ DIL g @
3 g ] ~
< ) 2 3
X 2 =
© DI6 3 23| A3 o ®
S | £5| A+ o 2
Li 0] w DI5 £ |2 T
2 s |8 S
o s 8L B00 A~ =4
< E]
o [EEeeEEL O ARE O 3
D3 [ 3
' = 3
Quittieren { - = AL © g
T 2 e | eemm =)
= o
Freigeben = o DI2 Al1+ <t S
= AGND 2
Ein = — DI i3
g 3 -0V o 5
X +10V ¢ 4
g <3
o DIO2 £
2
— DIO1 I s
Q No o 5 5
a ® Z o
X
i CoM oy e ®
| S
/
i © BGND NS
|
Y
1 ~ A 3 3
s £ & =
: - B 3 @
g a o 2
3 & 8 1Q
2 5 a] No & @
s8a £ S 3
Lifter ein @ X @ CoMy =}
DCSLink é
Q NC & o
8 S o 3
x o o X
T g 5
5 Steckplatz3 X 2
g
I
N o T
8 1o Steckplatz2 (3 omes B
Freigabe, verriegelt g (/') ® - 4
g § Steckplatz 1 =
3 8= P (6] “eong] 5
3 [a] \_4 s
Bedienpanel &) NC = 5
Ein, verriegelt 8 ® o %
s < x & 2
H & o]
[+
= o ~ O IN2
¢ ggi¢
e & 2213 Com INT oy
Hauptschitz _ < L 5~ 5% @
T i N NO] SGND o
- ~ —Com™ OUT1 «
o
= 2
(2] 2]
X X
f EX
3
SIS
Ao
N
S o
g 1
SEEE SR o
o|wmeae &
o | e
ol 2t
>| N o | O -
2| 4 g % <|em v o) +
| b 3 %
e R
3
o

Hifsspannung

Netz
L

EMV-Filter

OnBoard

Tachoriickmeldung
1 |2

max
2270V

==

E-

Feldsteller

D1 |X10 F+

Planung der Elektroinstallation

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



Stromrichter der BaugroRe H5 mit FEX-425-Int Feldsteller

51

Die Verdrahtung des Antriebs nach diesem Schema bietet den héchsten Grad an Uberwachung, die

der Antrieb bereitstellt. Der Feldsteller FEX-425-Int ist mit einer eigenen Synchronisation

ausgestattet und muss lber ein unabhangiges Netz, mit maximal 500 V (einphasig oder dreiphasig),

versorgt werden.
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Stromrichter der BaugroRe H6 mit FEX-425-Int Feldsteller

Die Verdrahtung des Antriebs nach diesem Schema bietet den héchsten Grad an Uberwachung, die
der Antrieb bereitstellt. Der Feldsteller FEX-425-Int ist mit einer eigenen Synchronisation
ausgestattet und muss Uber ein unabhangiges Netz, mit maximal 500 V (einphasig oder dreiphasig),
versorgt werden.
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Stromrichter der BaugroRe H1 ... H6 mit externen Feldstellern DCF803,
DCF804

Die Verdrahtung des Antriebs nach diesem Schema bietet den héchsten Grad an Uberwachung, die
der Antrieb bereitstellt. Feldsteller DCF803/DCF804 sind mit einer eigenen Synchronisation
ausgestattet und missen Uber ein unabhangiges Netz, mit maximal 500 V (einphasig oder
dreiphasig), versorgt werden.
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Stromrichter der BaugroRe H7 und H8 mit externen Feldstellern DCF803,
DCF804

Die Verdrahtung des Antriebs nach diesem Schema bietet den héchsten Grad an Uberwachung, die
der Antrieb bereitstellt. Feldsteller DCF803/DCF804 sind mit einer eigenen Synchronisation
ausgestattet und missen Uber ein unabhangiges Netz, mit maximal 500 V (einphasig oder
dreiphasig), versorgt werden.
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Stromrichter der BaugroRe H1 ... H3 als groRe Feldsteller

Die Verdrahtung des Antriebs nach diesem Schema bietet den héchsten Grad an Uberwachung, die
der Antrieb bereitstellt.
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Start, Stopp und Nothalt Steuerung

Die Relaislogik ist in drei Teile untergliedert:
1: Erzeugung der Ein/Aus und Start/Stopp Befehle:

Die mit K20 und K21 dargestellten Befehle (verriegelte Schnittstellenrelais) kénnen auch mit einer
SPS erzeugt werden und entweder Uber Relais mit galvanischer Trennung oder direkt Gber 24 V-
Signale an die Anschliisse des Stromrichters Uibertragen werden.

Festverdrahtete Signale sind nicht notwendig. Diese Befehle konnen auch uber serielle
Kommunikation Gbertragen werden. Eine kombinierte Lésung ist ebenfalls méglich, indem fur das
eine oder andere Signal unterschiedliche Optionen gewahlt werden (siehe Parametergruppen 06
und 20):

Fernsteuerung

SPS PC tool oder Bedienpanel
06.01 Ein
Hauptsteuerwort Start
Ein Quittieren
Start
cees 06.09 Verwendetes Hauptsteuerwort
Quittieren ( >_
sl
Klemmleiste T
Ein -t I
Start T |
Quittieren | Vorort/ — —
|

20.01 Befehlsort — —

SF_DCS_001_ctri-cmd_c.ai

2: Erzeugung der Steuer- und Uberwachungssignale:

Das Netzschiitz K1 flir den Ankerstromkreis wird tber einen Relaisausgang von XSMC gesteuert.
Der Status des Motor- und/oder Antriebslifters (K8) kann mit 20.38 Antriebslifter Riickmeldung
Quelle und 20.39 Motorlufter Ruickmeldung Quelle Uberwacht werden.

3: Aus2 (Notaus/elektrische Trennung/schnelle Stromabschaltung) und Aus3 (Nothalt)
Stoppfunktion:

Neben Ein / Aus und Start / Stopp verfligt der Antrieb Uber zwei zusatzliche Stoppfunktionen Aus2
und Aus3 gemal Profibusstandard.

Aus3 ist skalierbar mit 21.03 Nothalt Modus flir Stoppkategorie 1. Diese Funktion muss unverzdogert
auf den Nothaltschalter (aus3) angeschlossen werden. Bei 21.03 Nothalt Modus = Stopp Rampe
muss das Zeitrelais (K15) auf eine langere Zeit als 23.23 Nothalt Zeit eingestellt werden. Bei 21.03
Nothalt Modus = Stopp Austrudeln 6ffnet der Antrieb das Netzschuitz sofort.

Aus2 schaltet den Gleichstrom so schnell wie mdglich ab und bereitet den Antrieb auf das Offnen
des Netzschutzes oder den Abfall der Netzspannung vor. Bei Normallast eines Gleichstrommotors
betragt die Zeit zum Abschalten des Gleichstroms weniger als 20 ms. Diese Funktion sollte mit allen
Signalen und Schutzfunktionen zum Offnen des Netzschiitzes verbunden werden. Diese Funktion ist
wichtig fur 4-Q Antriebe. Das Netzschtz darf nicht bei generatorischen Strom gedffnet werden. Die
richtige Reihenfolge ist:

1. Den generatorischen Strom abschalten.

2. Danach das Netzschitz 6ffnen.

Wenn der Nothaltschalter gedrickt wird, wird die Meldung Uber einen Digitaleingang an den
Stromrichter gesendet. Bei 21.03 Nothalt Modus = Stopp Rampe oder Stopp
Drehmomentbegrenzung verzégert der Antrieb den Motor und &ffnet dann das Netzschitz. Wenn der
Antrieb die Funktion nicht innerhalb der mit Zeitrelais (K15) eingestellten Zeit ausgeflhrt hat, muss
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der Antrieb den Befehl zum Abschalten des Stroms Uber Zeitrelais (K16) erhalten. Nach Ablauf der
mit Zeitrelais (K16) eingestellten Zeit wird das Netzschiitz, unabhangig vom Status des Antriebs,
sofort gedffnet.

—)<\K15 )Ym
1 ‘ Drehzahl

Aus37L Aus2% ————————_ _______
2 Zeitrelais (K15)

Hcs]  Wxe) =

Nothalt

Zeitrelais (K16)

Aus? (Strom aus)

Stromregler blockieren

Aus2 Hauptschitz (K1)

2 . A J
Nothaltrampe Austrudeln

XD24 1 2
DIL  +24VD

SF_CON4_001_E-stop_b.ai DZ_LIN_006_E-stop_d.ai

4:Gleichstromschiitz (US-Ausfiihrung):

Das Gleichstromschiitz (US-Ausfihrung) K1.1 ist ein speziell entwickeltes Gleichstromschitz mit
einem Offner fiir den Bremswiderstand RB beim Widerstandsbremsen und zwei SchlieRern fiir C1
und D1. Das Gleichstromschitz sollte durch 06.24.b10 Stromreglerstatuswort 1 gesteuert werden.
Die Rickmeldung kann entweder an 20.34 Netzschutz Rickmeldung Quelle oder an 20.35
Gleichstromschnellschalter Riickmeldung Quelle angeschlossen werden. Verwenden Sie 20.33
Netzschutz Betriebsart = Gleichstromschutz.

L1

Y
Ut Vi WIPE

hgg; i J Hauptschiitz 06.24.607

Widerstandsbremsen 06.24.b08

DCS880 OnBoard Feldsteller

J DC-Schutz (US-Ausfiihrung) 06.24.b10
Interne

Spannungsmessung

¢4 D1 t DZ_LIN_007_us_c.ai

SF_800_003_us_b.ai
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Interne Spannungsmessung

Spannungsmessung and den
Motorklemmen

Ohne Feldschwachung

20.44 Widerstandsbremsen
Verzdgerung > 0,1 s.

Mit Feldschwachung

Nicht zulassig.

20.44 Widerstandsbremsen
Verzdégerung -0,1s.

Kuhlerlufter

Lifterzuordnung des DCS880

Stromrichtertyp Baugrofe Konfiguration Liiftertyp Luftstrom eingebaut [m?®h]
DCS880-S0b-0045-04/05 ... H1 1 1 x 3110UL 57
DCS880-S0b-00100-04/05
DCS880-S0b-0135-04/05 ... H2 2 2 x AFB122 170
DCS880-S0b-0300-04/05
DCS880-S01-0290-06 H3
DCS880-S02-0320-06
DCS880-S0b-0315-04/05 ...
DCS880-S0b-0450-04/05
DCS880-S0b-0470-04/05 ... 3 2 x 3110UL 255
DCS880-S0b-0520-04/05 2 x AFB122
DCS880-S01-0590-06 H4 4 1 x W2E200 388
DCS880-S02-0650-06 230 V; 1~
DCS880-S0b-0610-04/05 ...
DCS880-S0b-0820-04/05
DCS880-S0b-0900-04/05 ... 1 x W2E250 425
DCS880-S0b-1000-04/05 230 V; 1~
DCS880-S0b-1190-04/05 H5 5 R2E250-RB 918
DCS880-S0b-0900-0d ... H6 230 V; 1~ 850
DCS880-S0b-2000-0d
DCS880-S0b-1900-0d ... H7 6 GR28C-2DK 1700
DCS880-S0b-3000-0d 400V /500 V @ 50 Hz
or

460 V @ 60 Hz
DCS880-S0b-2050-dd ... H8 7 GR35C-2DD 4500
DCS880-S0b-5200-dd 400V @ 50 Hz or

460 V @ 60 Hz

b = Briickentyp
d = Nennspannung

Leiterquerschnitte und Anzugsmomente an den Liifterklemmen
Lifterklemmen sind X52 fur H4, X2 fir H5/H6 und U1, V1, W1 fur H7/H8.

. Flexibles Kabel Einadrige Kabel

Stromrichtertyp
max [mm?] Drehmoment [Nm] max [mm?] Drehmoment [Nm]

DCS880-S0x-0610-dd ... 05...15 0.5...0.6 05...1.0 0.5...0.6
DCS880-S0x-1000-dd
DCS880-S0x-1190-dd ... 05...15 0.5...0.6 05...1.0 05...0.6
DCS880-S0x-2000-dd
DCS880-S0x-1900-dd ... 05...15 Push in 05...15 Push in
DCS880-S0x-3000-dd
DCS880-S0x-2050-dd ... 05...15 0.6...0.8 05...15 0.6...0.8
DCS880-S0x-5200-dd

d = Nennspannung (AC)

Planung der Elektroinstallation

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d




59

Lufterdaten des DCS880 (H1 ... H4)

Lifter 3110UL AFB122 W2E200 W2E250
Nennspannung [Vacl 24V intern 24 V intern 230; 1~ 230; 1~
Toleranz [%] +6/-10 +6/-10
Frequenz [Hz] 50 60 50 60
Leistungsaufnahme [W] 64 80 135 185
Stromverbrauch [A] 0,29 0,35 0,59 0,82
Blockierstrom [A] <0,7 <0,8 <0,9 <0,9
Luftstrom [m3/h] ungehindert 50 190 925 1030 1860 1975
Max. Umgebungstemperatur [° C] <70 <70 <75 60
Lebensdauer des Schmierfetts 70.000 100.000 ca. ca.

h/25° h/25° 45.000 h/60° 40.000 h
Schutz Intern angeschlossener Temperaturfiihler

Lufteranschluss beim DCS880 (H1 ... H4)

| Klemmen sind oben auf dem Stromrichtergehause |

Stromrichtergehduse
""" PIN-HOT 1 CTTT T RN T T
24V intern ] i 24V intern J ] 24V intern
+ - ] + - 1 i + +
Xa1: 1, 2, __oxazi 20 L X1y 2 X431

l M56

S

— —

M M)
,,,,,,,,,,,,,,,,,”””””,””j SA_880_011_DCS_FAN_c.ai
Konfiguration 1 Konfiguration 2 Konfiguration 3 Konfiguration 4
HA1 H2 ... H3 H3 H4
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Lufterdaten des DCS880 (H5 ... H8)

Lufter R2E250-RB GR28C-2DK GR35C-2DD
Nennspannung [Vacl 230; 1~ 400 A 460 A 400/ 460 @/ 460/
500 A 500V @ 500V @
Toleranz [%] +10 +10 +10 +10
Frequenz [HZ] 50 60 50 60 50 60
Leistungsaufnahme [W] 227 390 660 A 1100 A 2100 3000
600 A
Stromverbrauch [A] 1,1 1,7 14 A 1,8A 4.0A 53A
0,8A
Blockierstrom [A] 3,1 3.1 at400V A8,0|at460V A8,0| at400V >17 | at460V > 15
at500 VA28
Luftstrom [m3/h] am Arbeitspunkt 800 850 1600 @ 1,2A | 1700 @ 1,6 A | 4000 @4 A | 4500 @ 5,3A
1,0A 1,6 A (400 V A) (460 V A) (400 V) (400 V)
1500 @ 0.7 A
(500 VA)
Max. Umgebungstemperatur [° C] <55 <55
Lebensdauer des Schmierfetts ca. 40.000 h/40°C ca. 30.000 h/40°C
Schutz intern Temperaturfihler: Uy <230 V~; Iy <2,56 A~

® Der Lufter benétigt eine Eingangsspannung von 400 V¢ bei 50 Hz. Fur 460 Vac/500 Vac
Spartransformator (T8) verwenden.

@ Der Lufter bendétigt eine Eingangsspannung von 460 V¢ bei 60 Hz. Fir 500 V¢
Spartransformator (T8) verwenden.

Lufteranschluss beim DCS880 (H5 ... H8)

Stromrichtergehduse

Anschluss

u1-w2

,,,,,,,, a
'

00 &
I \{szz PE [Tk K !

at Anschluss

u1-w2
A v1-u2

Anschluss

U2-v2-W2 |,

Konfiguration 5

H5, H6 H7

Konfiguration 6

SA_880_011_DCS_FAN_c.ai

Konfiguration 7

H8
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Uberwachung des DCS880 Leistungsteils

Das Leistungsteil bei Baugrofie H1 ... H6 wird Uber einen galvanisch getrennten PTC Thermistor
Uberwacht. Der isolierte PTC ist im Kuhlkorper installiert. Widerstandswert und Schutzwirkung des
PTCs entsprechen der, in der Typenbezeichnung angegebenen, maximalen Temperatur.

Mit einem isolierten PTC-Thermistor wird am Leistungsteil der Baugrof3en H7 und H8 die
Lufteintrittstemperatur gemessen. Der Fihler misst somit die vom Leistungsteil abgestrahlte Warme
sowie Anderungen in der Kuhllufttemperatur und -menge.

Der sich proportional zur Temperatur andernde Widerstand wird gemessen und in der

Antriebsfirmware ausgewertet. Steigt die Temperatur iber den Schwellenwert an, wird zuerst eine
Warnung und - wenn sich der Temperaturanstieg fortsetzt - eine Fehlermeldung ausgegeben. Der
Schwellenwert darf maximal 5 Grad uber die zuldssige Umgebungstemperatur eingestellt werden.

Far Stromrichter der Baugrofien H7 und H8 kann die Kuhlluftmenge nur indirekt ermittelt werden.
Deshalb ist am Gerat ein zusatzlicher Differenzdruckschalter angeschlossen. Dieser befindet sich
immer in der Nahe der Leistungsanschlisse.

Der Differenzdruckschalter vergleicht den Druck im Inneren des Gerats mit dem normalen
Atmospharendruck. Wenn der Lufter eingeschaltet ist, die Geratetir geschlossen ist, keine
Gerateabdeckungen entfernt wurden und der Druckwachter "Kiihlbedingungen OK" meldet, kann der
Stromrichter freigegeben werden. Es braucht kein spezieller Differenzdruck eingestellt zu werden
(Empfehlung: Mittelstellung). Der Differenzdruckschalter sollte mit der Rickmeldung des
StromrichterlUfters verbunden werden

Implementierung thermische Uberlast und Kurzschlussschutz

Schutz der Antriebs- und Eingangsleistungskabel bei Kurzschliissen
Die Antriebs- und Eingangskabel mit Sicherungen wie folgt schiitzen:

y =
4 ~ V4 @

SF_550_009_protect_a.ai

—|/|':
el

Die Sicherungen am Verteiler gemaf den Anweisungen im Kapitel Technische Daten dimensionieren. Die
Sicherungen schitzen die Eingangskabel in Kurzschlusssituationen, begrenzen Antriebsschaden und
verhindern Schaden an angrenzenden Geraten im Falle eines Kurzschlusses im Inneren des Antriebs.

Leistungsschalter

Die Schutzeigenschaften von Leistungsschaltern hdngen von ihrer Art, Konstruktion und Einstellung ab. Es gibt
auch Einschrankungen in Bezug auf die Kurzschlussfahigkeit des Versorgungsnetzes. lhr lokaler ABB-
Vertreter kann Ihnen bei der Auswahl des Schaltertyps helfen, wenn die Eigenschaften des Versorgungsnetzes
bekannt sind.

WARNUNG

Durch das herstellerunabhangige Funktionsprinzip und den Aufbau von Leistungsschaltern kénnen im Falle
eines Kurzschlusses heille ionisierte Gase aus dem Schaltergehduse entweichen. Um einen sicheren
Gebrauch zu gewahrleisten, achten Sie besonders auf die Installation und Platzierung der Schalter. Befolgen
Sie die Anweisungen des Herstellers.
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Schutz des Motors und der Motorkabel bei Kurzschliissen

Der Antrieb schitzt die Motorkabel und den Motor im Kurzschlussfall, wenn die Motorkabel entsprechend dem
Nennstrom des Antriebs dimensioniert sind. Es sind keine zusatzlichen Schutzvorrichtungen erforderlich.

Schutz des Antriebs und der Eingangsleistung- sowie der Motorkabel vor thermischer Uberlastung

Der Antrieb schiitzt sich selbst, seine Netz- und Motorkabel vor thermischer Uberlastung, wenn die Kabel
entsprechend dem Nennstrom des Antriebs dimensioniert sind. Es sind keine zusatzlichen
Warmeschutzvorrichtungen erforderlich.

WARNUNG

Wenn der Antrieb an mehrere Motoren angeschlossen ist, verwenden Sie einen separaten
Leitungsschutzschalter oder Sicherungen, um jedes Motorkabel und jeden Motor vor Uberlastung zu schiitzen.
Der Uberlastschutz des Antriebs wird auf die gesamte Motorlast eingestellt. Es darf nicht aufgrund einer
Uberlastung nur in einem Motorkreis auslésen.

Schutz des Motors vor thermischer Uberlastung

GemaR den Vorschriften muss der Motor vor thermischer Uberlastung geschiitzt und der Strom bei erkannter
Uberlastung abgeschaltet werden. Der Antrieb beinhaltet einen Motoriiberlastschutz, der den Motor schiitzt
und bei Bedarf den Strom abschaltet. Abhangig von Parametern im Antrieb Uberwacht die Funktion entweder
einen berechneten Temperaturwert (basierend auf einem thermischen Motormodell) oder eine Isttemperatur,
die von Motortemperatursensoren gegeben wird. Der Benutzer kann das thermische Modell durch Eingabe
zusatzlicher Motor- und Lastdaten weiter optimieren.

Die gebrauchlichsten Temperatursensoren sind:

— Motorgréflen IEC180 ... 225: Thermoschalter, z.B. Klixon.

— Motorgréfien IEC200 ... 250 und gréBer: PTC oder Pt100.

Weitere Informationen zum Motoriberlastschutz sowie zum Anschluss und zur Verwendung der
Temperatursensoren finden Sie im DCS880 Firmware Handbuch.

Schutz des Antriebs vor Erdschliissen

Der Antrieb ist nicht mit einer internen Erdschlussschutzfunktion ausgestattet, um das Gerat vor Erdschliissen
im Motor und in den Motorkabeln zu schutzen.

Kompatibilitdt mit Fehlerstromschutzeirichtungen

Der Antrieb ist fiir den Einsatz mit Fehlerstromschutzeirichtung vom Typ B geeignet.

Hinweis:
Der EMV-Filter vor dem Antrieb enthalt Kondensatoren, die zwischen dem Hauptnetz und dem Rahmen

geschaltet sind. Diese Kondensatoren und lange Motorkabel erhéhen den Erdschlussstrom und kdnnen die
Fehlerstromschutzschalter auslosen.
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Anschlussquerschnitte - Anzugsmomente

Empfohlener Anschlussquerschnitt nach DINVDE 0276-1000 und DINVDE 0100-540 (PE) fiir gebiindelte
Kabel, bis 50°C Umgebungstemperatur. Das erforderliche Drehmoment fiir die Drahte bei 60°C
Drahttemperatur entspricht den Empfehlungen in der folgenden Tabelle.

Anker:
Stromrichtertyp C1,D1 U1, v1, w1 PE
1 2) O
|

[A-] [mm2] [mm3 | [A~] [mm?] [mm?] [Nm]
DCS880-S0B-0025-0d 25 1x6 - 21 1x4 1x10 1 x M6 6
DCS880-S0B-0050-0d 50 1x10 - 41 1x6 1x10 1 x M6 6
DCS880-S0B-0075-0d 75 1x25 - 61 1x25 1x16 1 x M6 6
DCS880-S0B-0100-0d 100 1x25 - 82 1x25 1x16 1 x M6 6
DCS880-S0B-0150-0d 150 1x35 - 114 1x35 1x16 1xM10 25
DCS880-S0B-0200-0d 200 2x35 1x95 163 2x25 1x25 1xM10 25
DCS880-S0B-0250-0d 250 2x35 1x95 204 2x25 1x25 1xM10 25
DCS880-S0B-0300-0d 300 2x70 1x95 220 2 x50 1x50 1xM10 25
DCS880-S0B-0320-0d 320 2x70 1x95 220 2 x50 1 x50 1xM10 25
DCS880-S0B-0350-0d 350 2x70 - 286 2 x50 1 x50 1xM10 25
DCS880-S0B-0450-0d 450 2x95 - 367 2x95 1x95 1xM10 25
DCS880-S0B-0520-0d 520 2x95 - 424 2x95 1x95 1xM10 25
DCS880-S0B-0650-0d 650 2x120 - 555 2x120 1x120 1xM12 50
DCS880-S0B-0680-0d 680 2x120 - 555 2x120 1x120 1xM12 50
DCS880-S0B-0820-0d 820 2 x 150 - 669 2x120 1x120 1xM12 50
DCS880-S0B-0900-06/07 | 900 4x95 |[3x150 734 4x70 1x150 2 x M12 50
DCS880-S0B-1000-0d 1000 2x 185 - 816 2 x 150 1x150 1xM12 50
DCS880-S0B-1190-0d 1190 4x120 - 971 4 x 95 2x95 2 xM12 50
DCS880-S0B-1200-0d 1200 4x120 - 979 4 x 95 2x95 2xM12 50
DCS880-S0B-1500-0d 1500 4x185 - 1224 4 x 150 2x 150 2xM12 50
DCS880-S0B-2000-0d 2000 8x120 |6x185 1632 4 x 240 2 x240 2 x M12 50
DCS880-S0B-1900-0d 1900 8x120 |6x185 1550 4 x 240 2 x 240 4 x M12 50
DCS880-S0B-2050-dd 2050 8x120 |6x185 1673 6x120 3x120 4 x M12 50
DCS880-S0B-2500-0d 2500 7 x 185 - 2040 8x120 4x120 4 x M12 50
DCS880-S0B-2600-dd 2600 7 x 185 - | 2122 8x120 4x120 4 x M12 50
DCS880-S0B-3000-0d 3000 8x 185 - | 2448 7 x 185 4x185 4 x M12 50
DCS880-S0B-3300-dd 3300 8 x 185 - 2693 7 x 185 4 x 185 4 x M12 50
DCS880-S0B-4000-dd 4000 7 x 300 - 3264 8 x 240 4 x 240 4 x M12 50
DCS880-S0B-4800-0d ® | 4800 8 x 300 - 3876 6 x 300 3 x 300 4 x M12 50
DCS880-S0B-5200-0d @ | 5200 8 x 300 - 4202 6 x 300 3 x 300 4 x M12 50

® Verminderte Umgebungstemperatur 40°C.

Die VDE 0100 oder entsprechende nationale Normen bieten eine Anleitung zur Berechnung des
Querschnitts des PE-Leiters. Es ist zu beachten, dass Stromrichter strombegrenzende Wirkung
haben.

Feld:

Baugrolle HA1 H1 H2 H3, H5, H6 H4 DCF803-0035
Ausgangsgleichstrom 6A 12A 18 A 25A 30A 35A

max. Querschnitt 6 mm? AWG 10 | 6 mm?% AWG 10 | 6 mm? AWG 10 | 6 mm?* AWG 10 | 6 mm* AWG 10 | 6 mm? AWG 10
min. Querschnitt 1 mm? AWG 16 [2.5 mm? AWG 13| 4 mm? AWG 11 | 6 mm? AWG 10 | 6 mm* AWG 10 | 6 mm? AWG 10
Anzugsmoment 1.5...1.7 Nm
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Auswahl der Leistungskabel

Allgemeine Bestimmungen

— Wabhlen Sie die Eingangsleistungs- und Motorkabel entsprechend den ortlichen Vorschriften aus.

— Wabhlen Sie ein Kabel, das den Nennstrom des Antriebs flihren kann. Siehe Kapitel Strombelastbarkeit.

— Wahlen Sie ein Kabel, das fiir eine maximal zulassige Temperatur von mindestens 60°C des Leiters im
Dauerbetrieb ausgelegt ist.

— Die Induktivitat und Impedanz des Schutzleiters/Kabels (Erdungskabel) muss entsprechend der zulassigen
Berlihrungsspannung unter Fehlerbedingungen bemessen sein (damit die Fehlerspannung bei Auftreten
eines Erdschlusses nicht Gibermafig ansteigt).

— Ein 600 Vpc-Kabel ist bis zu 500 V¢ zugelassen.

— Ein 750 Vac-Kabel ist bis zu 600 V¢ zugelassen.

— Bei Geraten mit 690 V5 Nennspannung sollte die Nennspannung zwischen den Leitern (L1, L2, L3) des
Kabels mindestens 1 kV betragen.

— Fur Netzspannungen Uber 690 V¢ und Gleichspannungen iber 850 Vpc wahlen Sie Netzkabel, die den
ortlichen Vorschriften entsprechen.

— Es wird empfohlen, folgende Kabel auszuwahlen:

— UL: 2 kV Spannungsklasse.
— EN: Nennspannung Leiter gegen Erde 1000 Vc/1500 Vpc und Nennspannung Leiter gegen Leiter
1600 V /3000 Vpe.

— Der Schutzleiter muss immer eine ausreichende Leitfahigkeit aufweisen.

Sofern die ortlichen Verdrahtungsvorschriften nichts anderes vorschreiben, muss die Querschnittsflache
des Schutzleiters mit den Bedingungen Ubereinstimmen, die eine automatische Abschaltung der
Versorgung gemaf 411.3.2. der IEC 60364-4-4-41:2005 erfordern und in der Lage sein, dem
voraussichtlichen Fehlerstrom wahrend der Abschaltzeit der Schutzeinrichtung standzuhalten.

Die Querschnittsflache des Schutzleiters kann entweder aus der folgenden Tabelle ausgewahlt oder nach
543.1 der IEC 60364-5-54 berechnet werden.

Die folgende Tabelle zeigt die minimale Querschnittsflache bezogen auf die AuRenleitergréfie nach

IEC 61800-5-1, wenn der Auenleiter und der Schutzleiter aus dem gleichen Metall bestehen. Ist dies nicht
der Fall, so ist die Querschnittsflache des Schutzleiters so zu bestimmen, dass eine Leitfahigkeit entsteht,
die derjenigen entspricht, die sich aus der Anwendung dieser Tabelle ergibt.

Querschnittsflache der Auf3enleiter Minimale Querschnittsflache des entsprechenden
Schutzleiters

S (mm?) Sp (mm?)

S<16 S

16<8<35 16

35<S S/2

Zusiatzliche US-Anforderungen

Verwenden Sie fur die Motorkabel ein durchgehendes gewelltes Aluminiumarmierungskabel vom Typ MC mit
symmetrischer Erdung oder ein abgeschirmtes Leistungskabel, wenn kein metallischer Kabelkanal verwendet
wird. FUr den nordamerikanischen Markt sind 600 Vc-Kabel fiir bis zu 500 V¢ zugelassen. Fir Gber 500 V¢
(unter 600 Vc) ist ein 1000 Vac-Kabel erforderlich. Bei Antrieben tber 100 Ampere missen die
Leistungskabel fir 75°C (167°F) ausgelegt sein.

Kabelkanal

Verbinden Sie einzelne Teile des Kabelkanals miteinander. Uberbriicken Sie die Teile mit einem Erdleiter, der
mit dem Kabelkanal auf beiden Seiten verbunden ist. Verbinden Sie den Kabelkanal auch mit dem
Antriebsgehduse und dem Motorrahmen. Verwenden Sie separate Kabelkanale fiir die Einspeise-, Motor-,
Bremswiderstand- und Steuerkabel. Wenn ein Kabelkanal verwendet wird, ist ein durchgehendes gewelltes
Aluminiumarmierungskabel vom Typ MC oder ein abgeschirmtes Kabel nicht erforderlich. Ein spezielles
Erdungskabel ist immer erforderlich.
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Hinweis:
Verlegen Sie die Motorkabel von mehr als einem Antrieb nicht im selben Kabelkanal.

Armiertes Kabel/Abgeschirmtes Leistungskabel

Sechs Leiter (3 Phasen und 3 Masse) Typ MC durchgehend gewelltes Aluminiumarmierungskabel mit
symmetrischer Masse ist bei den folgenden Lieferanten erhaltlich (Handelsnamen in Klammern):

— Anixter Wire & Cable (Philsheath).

— BICC General Corp (Philsheath).

— Rockbestos Co. (Gardex).

— Oaknite (CLX).

Abgeschirmte Leistungskabel sind von Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) und Pirelli erhaltlich.

Auswahl der Steuerkabel
Abschirmung

Alle Steuerleitungen miissen abgeschirmt sein.

Fur analoge Signale muss ein doppelt abgeschirmtes paarweise verdrilltes Kabel (s. Abbildung A unten)
genommen werden. Diese Art von Kabel wird auch flr die Impulsgebersignale empfohlen. Fir jedes Signal
wird ein einzeln abgeschirmtes Leiterpaar verwendet. Fiir unterschiedliche analoge Signale darf kein
gemeinsamer Ruckleiter verwendet werden.

Ein doppelt abgeschirmtes Kabel (s. Abbildung A unten) ist fir digitale Signale kleiner Spannung die beste
Wahl, aber auch einfach abgeschirmtes paarweise verdrilltes Kabel (s. Abbildung B unten) kann benutzt
werden.

A: Doppelt abgeschirmtes paarweise verdrillies Kabel  B: Einfach abgeschirmtes paarweise verdrilltes Kabel

Die Paare sollten so nah wie méglich an den Klemmen verdrillt bleiben.

Signale in separaten Kabeln

Flhren Sie analoge und digitale Signale in separaten, geschirmten Kabeln. Mischen Sie niemals 24 Vpc- und
115/230 Vpc-Signale im selben Kabel.

Signale, die im gleichen Kabel gefiihrt werden diirfen

Relaissignale, deren Spannung 48 V nicht tberschreitet, kdnnen in den gleichen Kabeln wie digitale
Eingangssignale betrieben werden. Die Relaissignale sollten ebenfalls durch verdrillte Paare gefihrt werden.

Kabeltypen fiir Relais

Der Kabeltyp mit geflochtenem metallischem Schirm (z.B. OLFLEX von LAPPKABEL, Deutschland) wurde von
ABB geprift und zugelassen.

Kabellange und -typ des Bedienpanels

In Fernsteuerung darf das Kabel, das das Bedienpanel mit dem Antrieb verbindet, drei Meter (10 ft) nicht
Uberschreiten.
Kabeltyp: Abgeschirmtes CAT 5e oder besseres Ethernet-Patchkabel mit RJ-45-Steckern.
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Anschluss eines Motortemperatursensors an die I/Os des Antriebs

WARNUNG

A Nach IEC 60664 ist eine doppelte oder verstarkte Isolierung zwischen
spannungsfihrenden Teilen und der Oberflache zuganglicher Teile der elektrischen
Einrichtungen ob nichtleitend oder leitend, aber nicht an Schutzerde angeschlossen,
erforderlich.

Um diese Anforderung zu erfillen, kann ein Thermistor (oder ahnliche Komponenten) auf
drei Arten an die Eingdnge des Stromrichters angeschlossen werden:

- Es gibt eine doppelte oder verstarkte Isolation zwischen dem Thermistor und den
spannungsfihrenden Teilen des Motors.

- Schaltungen, die an alle digitalen und analogen Eingange des Antriebs
angeschlossen sind, sind gegen Berthrung geschuitzt und mit einer
Basisisolation versehen (gleicher Spannungspegel wie der Hauptstromkreis des
Antriebs) und so von den Niederspannungskreisen getrennt.

- Es wird ein externes Thermistorrelais verwendet. Die Isolation des Relais muss
fur die gleiche Spannung wie der Hauptstromkreis des Antriebs ausgelegt sein.

Siehe auch Kapitel Fehlersuche/Motorschutz in DCS880 Firmware Handbuch.

Planung der Elektroinstallation
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Elektrische Installation

Kapitelluibersicht

WARNUNG

Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur von qualifizierten Elektrikern
vorgenommen werden. Die auf den ersten Seiten dieses Handbuchs stehenden
Sicherheitsvorschriften mussen eingehalten werden. Nichtbeachtung der
Sicherheitsvorschriften kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen fuhren.

2 Dieses Kapitel beschreibt das Vorgehen bei der elektrischen Installation des DCS880.

Sicherstellen, dass der Antrieb wahrend der Installation vom Netz getrennt ist. Wenn der
Antrieb bereits an das Netz angeschlossen war, warten Sie nach Abschaltung des Stroms
noch mindestens 5 Minuten.

Weitere Informationen hierzu siehe Technical quide.

Die Isolation des Antriebs Uberpriifen

Gehause (2500 V eff. 50 Hz fur 1 Sekunde) unterzogen. Deshalb dirfen am Stromrichter
keine Spannungsfestigkeits- oder Isolationswiderstandsprtfungen (z.B. Hi-Poti oder
Megaohmmeter) durchgefiihrt werden. Die Isolation des Antriebs wie folgt prifen.

WARNUNG
Vor Anschluss des Antriebs an das Netz die Isolation prifen. Sicherstellen, dass der
Antrieb vom Netz getrennt ist.

2 Jeder Stromrichter wurde im Werk einer Isolationspriifung zwischen Hauptstromkreis und

1. Kontrollieren, dass die Motorkabel von den Ausgangsklemmen des Stromrichters C1,
D1, F+ und F- abgeklemmt sind.

2. Die Isolationswiderstande der Motorkabel und des Motors zwischen den einzelnen
Kreisen (C1, D1)/(F+, F-) und der Schutzerde (PE) mit Hilfe einer Prifspannung von 1
kV DC messen. Der Isolationswiderstand muss gréfter 1 MOhm sein.

C1, D1

9

F+, F-

S

SB_DCS_001_elektr-inst_a.ai

Elektrische Installation
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IT- (ungeerdete) Netze

Es dirfen keine EMV-Filter in IT-Netzen verwendet werden.
Die Schirmwicklung von vorhandenen Stromrichtertransformatoren muss geerdet sein

Bei einer Installation ohne Niederspannungsschalter (z.B. Schiitz, Leistungsschalter) muss ein
Uberspannungsschutz an der Sekundarseite des Netztransformators verwendet werden.

Die Potenzialverschiebung der isolierten Einspeisung muss auf einen Bereich wie beim Erdschluss
begrenzt sein.

— U1
—l ..V

— W1

Spannungsverschiebung Erdschlussfehler
im Erdschllussfall

SA_550_003_netzanschl_a.ai

Versorgungsspannung

Die folgenden Versorgungsspannungen prfen:

Hilfsspannung XAUX (X99) on SDCS-PIN-HO01 /
SDCS-POW-HO1

Kuhlerlufter Klemmen

Netzspannung fir Feldstromkreis U1, V1, W1 (if used)

Netzspannung flr Ankerstromkreis u1, v1, W1

Versorgungsspannung

Uberprifen:

Erdung und Schirmung der Leistungskabel siehe Handbuch Technical guide.

Anschlussquerschnitte und Anzugsmomente der Leistungskabel siehe Kapitel
Anschlussquerschnitte - Anzugsmomente.

Elektrische Installation
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



Position von F-Typ Adaptern und Schnittstellen

69

AnschlieRen der Signalkabel wie nachfolgend beschrieben. Die Schrauben anziehen, um die
Erweiterungsmodule zu befestigen.

X13:

Bedienpanel

oder

Schnittstelle fir das
Bedienpanel

X200:
DCSLink

Feldbusadapter

SDCS-
DPI-HO1

X200
DCSLINK

SDCS-DSL-H1x |

0y - ey
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Steckplatz1:
Fir alle F-Typ
Erweiterungsmodule

X205:
Memory Unit

Steckplatz2:

Fir alle F-Typ Erweite-
rungsmodule (empfohlen
fur alle Feldbusadapter)

Steckplatz3:
ur alle F-Typ
Erweiterungsmodule
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FEA-03 I/O-Erweiterungsadapter Konfiguration

FEA-03 FEA-03 FEA-03 FEA-03
om0 be=po | oaSmo | oS>0 N
H H ’
. 30 01,17
o=>o0 oo oo oS>0 ?jm
E K = E H
e f’;/f%
: Z
000@oo® ooo nnn@nn@nnF 7DDD©DD@DDF DDD?/?Il]-r@?DFV‘]R . g
R VAT/ W1R ‘ 3
VAT || VIR V1T\\\Q R\/,// WR v 1T/ / § % ]
- s - 7
\‘\ - " & ﬁ % E
VIR | VAT VIR VAT °° ® g
FDCO FDCO o Z
%
Antrieb Antrieb v 1 |000©00®000)
BG_880_003_FEA_caai s
N ———|
€] ©
(o] eﬁae—— 1 Position Beschreibung
1 Modulstecker 1
Steckplatz 1—| E T2 2 Status LED fir Steckplatz 1
00 o a T—3 3 Knoten-Adressschalter A (Zehner 10)
&! +— 4 4 Knoten-Adressschalter B (Einer 0)
5 Modulstecker 2
(o) o) 6 Status LED fir Steckplatz 2
® = ® 7 Knoten-Adressschalter C (Zehner 10)
B o ﬁ@i* 5 8 Knoten-Adressschalter D (Einer 0)
9 Netzstecker (XPOW: +24 V/GND, 100 mA plus
6 Strom flr die Optionsmodule)
Steckplatz 2 a 10 Sender V1T und Empfanger VIR
00 o ﬂ T 1 Wahlschalter fur VAT und VIR
m +— 38

Elektrische Installation
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Impulsgeberanschluss

OnBoard Impulsgeberschnittstelle (XENC auf der SDCS-CON-H01)

Auf der SDCS-CON-HO01 ist es mdglich, die Versorgungsspannung Uber Steckbriicke J4D
auszuwahlen.

Hardwarekonfiguration
Impulsgeberversorgung SDCS-CON-HO01 JaD
5V, Grundeinstellung ohne Spannungsregler |Z|
24\ ohne Spannungsregler E|

Die Verdrahtung ist in der folgenden Abbildung dargestellit.

Inbetriebnahmehinweis:

- — T parwone Wenn die gemessene Drehrichtung falsch ist oder
it Differenzeingéngen verdri - . .y .
7\ 9 “’,‘;‘ CON-Ho1 nicht der gemessenen EMK-Geschwindigkeit
— :1 | ChA+ . .
A 1 e entspricht, wird eventuell Fehler 7301 Motor
’; X -~ X XENC:3 | Chi+ Drehzahlistwerterfassung angezeigt.
[ls U J/ U XENC:4| ChB- Falls nétig den Fehler durch Drehen der
z t—F— ol Feldanschliisse F1 und F2 oder durch Drehen der
o 7 Xenc:7 | Eonp Spuren A+ und A korrigieren.
+U 0 7/ il XENC:8 | +VENC . . . )
T = Bei unsymmetrischen Impulsgebern mussen die
' Spuren A und B vertauscht werden.
Unsymmetrisch CoN-HOT 94.16 OnBoard Impulsgeberposition sollte so
_A 0\ 0 XENC:1 | ChA+ aussehen:
A _XENC:2 ChA-
B XENC:3 |ChB+ 65535 -
J_L 5 \_lENc:zt ChB-
z XENC: | Chz Vorwérts
5 XENC:6 |ChzZ-
XENC:7 |EGND
fx 1 1 XENC:8 | +VENC 0 -
N — Qj uJé 65535 —-
SF_CON-H01_001_encoder_b.ai Riickwarts
O [

DZ_LIN_008_forw-rev_a.ai

Elektrische Installation
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Prinzipien fiir den Anschluss von Impulsgebern

Es gibt zwei verschiedene Anschlussméglichkeiten fur Impulsgeber.

1.Differenzanschluss; Impulsgeber, die Spannungssignale erzeugen, kdnnen verwendet werden.
2.Einseitig geerdeter (push pull) Anschluss; nur Spannungssignale konnten verwendet werden.

Prinzipien fir den Anschluss von Impulsgebern:

Einseitig geerdeter Anschluss Einseitig geerdeter Anschluss
Offener Kollektor T TTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTTT Pushpull
7< XENC'; & +5V oder +24V < | XENC:SL o @ +5V oder +24V
= XENG, — o | a5V = XENGT: — o a5V
4 1k0 4k7 4 ! 1k0 4k7
$ o = S0 L S g 1 2 3 L
[ aae 10k + & NR Pe 10K +
@ R 2 g @ ; 2 o
® ! : J4A = ] ! : J4A =
| | i
n | 1100 nF (2} 1100 nF 1
= KXENC:2! ! 10 K7 5 “'ILQENM; 1k0 a7
z Fete g E— -5V g — e L B e
= [XENC:7!0V] = M SDCS-CON-H01 IMPULSGEBERKANAL A
] SDCS-CON-H01 IMPULSGEBERKANAL A '

'$5_880_005_encoder_b.ai $5_880_005_encoder_b.ai

Bei einseitig geerdeten Impulsgebern werden die Steckbriicken J4A ... J4C auf eine neutrale Position
gesetzt, siehe folgende Tabelle.

Um einen geringeren Schwellwert als 5 V zu erreichen, missen die Klemmen XENC:1, 3 und 5 Uber
einen Widerstand R an GND angeschlossen werden.

Steckbriickeneinstellungen fir Impulsgeber mit einseitig geerdeten Anschliissen, welche an die
SDCS-CON-HO01 angeschlossen sind.

Steckbriicke SDCS-CON-Ho01

J4A 2-3 2-3 Einseitig geerdeter
J4B 5-6 E 5-6 ﬂ Anschluss

J4C 8-9 8-9

J4D 5V:10-11 24V:11-12 E Spannungsquelle

8]
O
E G

Elektrische Installation
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Steckbriickeneinstellungen fir Impulsgeber mit Differenzanschliissen,
welche an die SDCS-CON-HO01 angeschlossen sind.

IMPULSGEBERKANAL A

Der maximale Abstand zwischen Impulsgeber und SDCS-CON-HO1 hangt vom Spannungsabfall

~a& +5V oder +24V Steckbriicke |SDCS-CON-H01
L L T—sv J4A 1-2 1-2 Differenz-
% J4B 45 | 2 Jas | © hi
O_‘%'i | 4] - - anscniuss
) L Jac 7-8 7-8
‘ JaA =
1100 nF
| 1 1k0 4k7
g m— e J4ab 5V: o 24 V: Spannungs-
SDCS-CON-H01 IMPULSGEBERKANAL A 10- 11 11-12 E quelle
E G

Uber den Verbindungsleitungen und der Ein- und Ausgangskonfiguration der verwendeten

Komponenten ab. Es sollten Kabel aus der folgenden Tabelle verwendet werden. Verwenden Sie

Kabel mit verdrillten Leiterpaaren, paarweiser Schirmung und Gesamtschirmung.

Kabellange Parallele Leiter fiir Verwendetes Kabel
Spannungsversorgung und Erde

0..50m 1 x 0,25 mm? 12 x 0,25 mm?

50 ...100 m 2 x 0,25 mm? 12 x 0,25 mm?

100 ... 150 m 3 x 0,25 mm? 14 x 0,25 mm?

Kabellange Parallele Leiter fiir Verwendetes Kabel
Spannungsversorgung und Erde

0..164ft 1x24 AWG 12 x 24 AWG

164 ... 328 ft 2 x 24 AWG 12 x 24 AWG

328 ...492 ft 3 x 24 AWG 14 x 24 AWG

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Anschluss der Signal- und Steuerkabel

Die Kabel fur Digitalsignale mit einer Lange tber 3 m und sémtliche Kabel fir Analogsignale mussen
geschirmt sein. Jeder Schirm muss beidseitig durch Metallschellen oder ahnliches direkt an eine
saubere Metallflache angeschlossen sein, wenn beide Erdungspunkte zur selben Erde gehdren.
Ansonsten muss ein Ende Uber einen Kondensator mit Erde verbunden werden. Im
Stromrichterschrank muss dieser Anschluss direkt am Blech neben den Klemmen erfolgen bzw. auch
an der PE-Schiene, wenn das Kabel von au3en kommt. Am Kabelende muss der Schirm fest am
Gehause des Signalsenders oder -empfangers angeschlossen werden.

Anschluss von Kabelschir-
men mit Hilfe von Metallk-
lammern an die
Metalloberflache des Leit-
erplattentragers.

Schirmanschluss fir
BaugrofRen H7, H8.

Verlegung der Kabel

Das Motorkabel getrennt von anderen Kabeltrassen verlegen. Die Motorkabel verschiedener Antriebe kénnen
parallel nebeneinander verlegt werden. Motorkabel, Eingangsleistungskabel und Steuerkabel sollten auf
separaten Kabelpritschen verlegt werden.

Motorkabel sollten nicht Uber eine langere Strecke mit anderen Kabeln parallel laufen, um die
elektromagnetischen Stérungen, die durch rasche Anderungen der Ausgangsspannung des Antriebs
verursacht werden, zu reduzieren.

An Stellen, an denen eine Kreuzung von Steuer- und Leistungskabeln unvermeidlich ist, muss der
Kreuzungswinkel mdglichst 90 Grad betragen. Es dirfen keine Reservekabel durch den Antrieb oder
Schaltschrank gelegt werden.

Elektrische Installation
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Die Kabelpritschen missen sowohl untereinander als auch zu Erde eine gute elektrische Verbindung haben.
Der Potenzialausgleich kann tber Aluminiumkabelpritschen verbessert werden. In den folgenden Abbildungen
werden ordnungsgemalfe Kabelfihrungen dargestellt.

230 V 230 V

24V (120 V) 24V (120V)
Antrieb Motorkabel
. Min 300 mm (12 in.)
Leistungskabel
o Feldkabel \\ //
1
Eingangsleistungskabel I I Motor / Ankerkabel Min 300 mm (12iin.) >< \
¢ Min 200 mm (8 in.) 90°|_ Min 500 mm (20 in.) /] N
Steuerkabel
24 Vpc und 120/230 Vpc  Nicht zulassig, sofern das 24 Vpc
Steuerkabel missen im Kabel nicht fuir 120/230 V¢ isoliert
Schaltschrank in ist oder mit einem Isolierschlauch
getrennten Kabelkanalen  fiir 120/230 V¢ versehen ist.
verlegt werden.
DCSLink Verdrahtung

Das DCSLink ist eine serielle Verbindung mit 500 kBaud zwischen Antrieben und Antrieben zu
Feldstellern. Es basiert auf CAN-Hardware und benutzt ein verdrilltes Adernpaar.

Die Topologie ist ein Bussystem.
Abgeschaltete Knoten kénnen im Bus verbleiben und stéren die serielle Kommunikation nicht.
Die Funktion der Schnittstelle ist wie folgt festgelegt:

1. Kommunikation mit den Feldstellern DCF803, DCF804 und grofRen Feldstellern, die Standard
DCS880 benutzen.

2. Kommunikation fiir 12-Puls-Betrieb, DCS880 zu DCS880.

Verkabelung
Jeder Busteilnehmer muss eine individuelle Knotennummer haben.
Im gesamten Bussystem darf es nur zwei physikalische Enden geben.

Der Abschlusswiderstand von 120 Ohm wird typischerweise fur verdrillte Aderpaare verwendet. An
beiden Kabelenden muss sich ein solcher Widerstand befinden. Er wird tUber Steckbriicken oder
Schalter aktiviert, die sich Inneren des Antriebs oder Feldstellers befinden.

Die maximale gesamte Kabelldnge betragt 100 m.

Bevorzugter Kabeltyp: DEVICENET
Lieferant: Helu Kabel, Deutschland; Typ 81910PUR
Belden, USA; type 3084A

Elektrische Installation
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Knoten 1

Knoten n

CAN_H

120 Ohm
1%, 174 W

CAN L

120 Ohm
1%, 1/4 W

SF_DCS_002_can-bus_a.ai

Beispiel mit zwei DCS880 Stromrichtern, einer als Ankerstromrichter, der andere als groler

Feldsteller.

DCS880 Stromrichter]

DCS880 Stromrichter|
Als grol3er Feldsteller

SDCS-DSL-H1x

SDCS-DSL-H1x

GNDB GNDB
X52: 112|3 3 |21 X53: X52: [1]2|3 3 2 1 X53:
) A}
] ]
Busabschluss EIN /717 /7T7 EIN

(J1:H)

(J1:H)

SB_880_011_bus_a.ai

Beispiel mit zwei DCS880 H5, H6 Stromrichtern und interner Feldversorgung FEX-425-Int.

DCS880 H5, H6 Stromrichter

DCS880 H5, H6 Stromrichter

SDCS-DSL-H1x

FEX-425-Int

$1100:2

SDCS-DSL-H1x

FEX-425-Int

$1100:2

GNDB GNDB

N f 8
$1100:1 — $1100:1 $1100:3
xs:[s - J1]2]3 3 21 x53: x3:\2 3 \1
A JAN| | -
7] 7] ] __
/7]7 NI7 NI7 /7]7 NI7 /7I7 (n&chster Stromrichter)
Abschluss der Erde KEIN KEIN
(S1100:2 offen (81100:2 offen
$1100:3 offen) $1100:3 offen)
Busabschluss EIN AUS AUS EIN
(S1100:1 geschlossen) J1: H) 1 H) am Ende des Busses

Der Anschluss der potenzialgetrennten GNDB zwischen zwei oder mehr

Kommunikationsschnittstellen ist optional.

GNDB sollte angeschlossen werden, wenn die

Versorgungsspannung gréfier 690 V ist und die Verkabelung von Schrank zu Schrank erfolgt.

Elektrische Installation
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Beispiel mit einen DCS880 Stromrichter plus externer Feldversorgung.

DCS880 Stromrichter

SDCS-DSL-H1x

77

SB_880_011_bus_a.ai

+24 V'
DCF803-0035 ov
X51:10+24 V
X51:2ﬁ0V
S$1100:2
GNDB
X52: 1(2|3 3 |21 X53:
[
H
Abschluss der Erde KEIN
(S1100:2 offen
S$1100:3 offen)
Busabschluss EIN EIN
(JTH) (S1100:1 geschlossen )

Kabelldngen

Die maximale Ubertragungsrate wird von der Kabelldnge beeinflusst.

Baudrate max. Kabellange
50 k 500 m
125k 500 m
250 k 250 m
500 k 100 m Grundeinstellung, empfohlene Einstellung |
800 k 50m
888 k 35m
1000 k 25m

Der Bus ist fiir eine gesamte Kabellange von 100 m ausgelegt. GréRere Langen auf Anfrage.

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Anschluss einer Steuereinheit an H7- und H8 Leistungsteile

Wahrend der Installation muss die Steuereinheit Uber Lichtwellenleiter mit dem Leistungsteil
verbunden werden. Bei einem Standardantrieb werden die Lichtwellenleiter von der SDCS-DSL-H1x
(Steuereinheit) mit der SDCS-OPL-HO01 (Leistungsteil) verbunden.

Das Netzschitz wird iber XSMC (X96), auf der SDCS-OPL-HO1 im Leistungsteil, geschaltet.
Eine Strommessung mit einem Scope ist Gber X4 moglich.

Der Anschluss erfolgt gemaf der folgenden Zeichnung:

. X14 z xc12 12 2 Xs13 2
1
o DD 00 3
0o o
o[ |3
s_ =
E i T,
g ~ U0 @ 5 2|
SO 2 1
°
[92] @ = :
Q N

OPL CH2

X52
[12 3]

OPL CH1

X51
[1 2]

x
3
&

Rl NSIH1x+OPI 001 cai

-

tommessung
-.f mit Scope
| P, oSl

A\

Steuereinheit Leistungsteil
- Max. 5 m LWL >

Elektrische Installation
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Installations-Checkliste

Prifen Sie die mechanische und elektrische Installation des Antriebs vor der Inbetriebnahme. Gehen
Sie die Checkliste zusammen mit einer anderen Person durch. Lesen Sie die Sicherheitsvorschriften
am Anfang des Handbuchs, bevor Sie mit der Arbeit am Gerat beginnen.

O

O

O

O
O
O

O

OOO0O0O0O0O0O0o0aoQ

OO00O0ao0oaog

MECHANISCHE INSTALLATION

Die Umgebungsbedingungen werden eingehalten (s. Umgebungsbedingungen,
Strombelastbarkeit)

Das Gerat ist ordnungsgemaf an einer senkrechten, nicht entflammbaren Wand befestigt (s.
Mechanische Installation)

Die Kihlluft kann ungehindert strdmen (s. Schaltschrankeinbau, Einbau des Stromrichters in
einen Schaltschrank

Der Motor und die Arbeitsmaschine sind startbereit

Alle Schirmanschlisse sind auf festen Sitz gepriift (s. Anschluss der Signal- und Steuerkabel)

Alle Kabelanschlusse sitzen fest (s. Anschluss der Signal- und Steuerkabel)

ELECTRICAL INSTALLATION (s. Planung der Elektroinstallation, Elektrische Installation)

Die Stromrichtermodule sind ordnungsgemal geerdet

Die Netzspannung entspricht der Nenneingangsspannung des Stromrichters

Die Netzanschlisse an U1, V1 und W1 (L1, L2 und L3) und ihr Anzugsmoment sind in Ordnung
Die korrekten Netzsicherungen und Trennschalter sind installiert

Die Antriebsanschlisse an C1, D1 und F+, F- und ihr Anzugsmoment sind in Ordnung

Motor Kabelfiihrung (Anker und Feld) ist in Ordnung

Uberpriifen, dass die Schirme am Motor und im Schaltschrank richtig aufgelegt sind

Die Motoranschliisse an L+, L-, F1 und F2 und ihr Anzugsmoment sind in Ordnung

Die Steueranschlisse sind in Ordnung

Falls ein Impulsgeber verwendet wird, Impulsgeberkabel und auf richtige Drehrichtung prifen

PTC-, Klixon-Kabel: Uberpriifen, dass die Anschliisse, dem im Motor verwendeten Sensortyp
entsprechen

Uberpriifen des Schaltkreises sicher abgeschaltetes Moment (STO) auf korrekte Funktion
Uberpriifen, dass die Notausschaltung ordnungsgeman arbeitet

Die Not-Aus-Schaltung und das Relais funktionieren ordnungsgemaf

Der Kihlerlifter ist ordnungsgemaf verdrahtet

Die externen Steueranschlisse im Innern des Antriebs sind in Ordnung

Im Antrieb befinden sich keine Werkzeuge, Fremdkdrper oder Bohrspane

Stromrichter-, Motoranschlusskasten- und andere Abdeckungen sind korrekt montiert

Installations-Checkliste
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Wartung

Kapitellbersicht

Dieses Kapitel enthalt Anweisungen zur vorbeugenden Wartung. Weitere Informationen siehe
DCS880 Service Manual.

Sicherheit

Wartungsarbeiten an dem Gerat beginnen. Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften
kann zu schweren oder tédlichen Verletzungen flhren.

WARNUNG
A Lesen Sie die Sicherheitsvorschriften am Anfang des Handbuchs bevor Sie mit den

Wartung
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Die technischen Daten enthalten die technischen Spezifikationen des Stromrichters, z.B. die Kenndaten,
BaugroRen und technischen Anforderungen, Bedingungen zur Erflllung der CE- und anderer Anforderungen,

und Angaben zur Gewabhrleistung.

Umgebungsbedingungen
Netzanschluss
Spannung, 3-phasig: 100 ... 1000 V gemaR IEC 60038
100 ... 690 V gemal UL508c

IEC: -10% +15 % dauerhaft;

+20 % kurzzeitig (0,5 to 30 cycles)
UL: £10 % dauerhaft;

+15 % kurzzeitig (0,5 ... 30 cycles)

Spannungsabweichung:

Nennfrequenz: 50 Hz oder 60 Hz
Statische
Frequenzabweichung:
Dynamisch: Frequenzbere-
ich:

50Hz+2 %;60Hz+2 %
50Hz +5Hz;60Hz + 5 Hz

df/dt: 17 % /s
Hinweis: Auf Spannungsabweichungen beim Rickspeisen
muss besonders geachtet werden .

Schutzart
Stromrichtermodul und
Optionen (Netzdrosseln,
Sicherungshalter, Feldsteller
usw.):
Uberspannungskategorie
(alle Eingange):

IEC: IP 00; gemaf IEC/EN 60529
UL: open type gemafl UL 508c

Il geméaR IEC 60664-1

Schutzklasse: | geman IEC 61800-5-1
Lackierung
Stromrichtermodul: Gehause RAL 7012

Abdeckung RAL 9017 & RAL 9002

Schalldruckpegel und Vibration

Grenzwerte der Umgebungsbed
Zulassige Kuhllufttemperatur
- am Lufteinlass Stromrichter
bei DC-Nennstrom:
mit anderem DC-Strom:

- Optionen:

Relative Luftfeuchte

(bei 5 ... +40°C):

Relative Luftfeuchte

(bei 0 ... +5°C):

Anderung Umbebungstemp.:

Lagertemperatur:

Transporttemperatur:
Kontaminationsgrad
(IEC 60664-1,IEC 60439-1):

Aufstellhohe
<1000 m . N.N.:
> 1000 m . N.N.:

Zulassige Versorgungsnetze:

Nordamerikanische Normen
In Nordamerika erfiillen die Syste
gen der folgenden Tabelle.

ingungen

0...+55°C

0... +40°C

+30 ... +55°C

0 ... +40°C

5 ... 95 %, keine Kondensation

5 ... 50 %, keine Kondensation

< 0.5°C/Minute
-40 ... +55°C
-40 ... +70°C

2

100 %, ohne Stromreduzierung
mit Stromreduzierung

IT, TN, TT (neutral geerdet)
IT (asymmetrisch geerdet)
TT (asymmetrisch geerdet)

mkomponenten die Anforderun-

Nennver- Normen

sorgungsspa |Stromrichtermodul Stromrichter-

nnung schrank

Bis 990 V UL 61800-5-1 UL/CSA types: on
Stromrichtergerate CSA C 22.2 |request

Bau- Schalldruckpegel Lp Vibration
gréfle (1 m Abstand)

Als Modul Im Schrank Als Modul
H1 55 dBA 68 dBA
H2 55 dBA 72 dBA 3mm,2..9Hz
H3 60 dBA 78 dBA 19,9...200 Hz
H4 66 ... 70 dBA, 77 dBA

Lufterabhangig

H5 75 dBA 77 dBA
H6 70 dBA 78 dBA 0,3mm, 2 ...9Hz
H7 69 dBA 67 dBA 0,1g,9 ... 200 Hz
H8 82 dBA 80 dBA

No. 274-13 Industrielle Steuer-
ungssysteme, Industriepro-
dukte erhaltlich fir
Stromrichtermodule ein-
schlieRlich Feldstellerein-
heiten. Typen mit UL-Zeichen:
- siehe UL Listing www.ul.com /
Zertifikatsnummer E196914

- oder auf Anfrage

Technische Daten
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Einhaltung der Normen

Das Stromrichtermodul und die Komponenten des Stromrichterschrankes sind fiir den Einsatz in der Industrie
vorgesehen. In den Landern des europaischen Wirtschaftsraums erfiillen die Komponenten die Anforderungen
der EU-Richtlinien, siehe folgende Tabelle:

EU-Richtlinie Herstellererkldarung Harmonisierte Normen
Stromrichtermodul

Maschinenrichtlinie

2006/42/EC Einbauerklarung | [IEC 60204-1]
Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU Konformitatserklarung EN 61800-1
[IEC 61800-1]
EN 60204-1
[IEC 60204-1]
EN 61800-5-1
[IEC 61800-5-1]
EMV Richtlinie
2014/30/EU Konformitatserklarung EN 61800-3
(Wenn alle Installationsanweisungen [IEC 61800-3]
beziiglich Kabelauswahl, Verkabelung und [GemaR 3ADWO000032
EMV-Filter oder Stromrichtertransforma-
toren eingehalten werden.)
Auswirkung der Aufstellh6he auf die Belastbarkeit des Stromrichters Auswirkung der Umgebungstemperatur auf die Belastbarkeit des Stromrichters
100 110
90 100
80
20
70 <Z
S~ - 80
60
50 70
1000 2000 3000 4000 5000m 30 35 40 A
Stromreduzierung auf % Stromrichternennstrom Stromreduzierung auf % Stromrichternennstrom

Auswirkung der Aufstellhéhe und der Umgebungstemperatur auf die Belastbarkeit des Stromrichters

Umgebungs- Aufstellhhe in m tGber N.N.

temperatur <1000 m <2000 m <3000 m <4000 m
B0°C 100 % 100 % 90 %

B5°C 100 % 95 %

40°C 100 % 90 %

45°C 95 %

b0°C 90 %

b5°C

Stromreduzierung auf % Stromrichternennstrom

Technische Daten
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Strombelastbarkeit - IEC generatorisch (S02)

Die Strombelastbarkeit und Standardlastzyklen fir den DCS880 mit 50 Hz und 60 Hz Spannungsversorgung
sind nachfolgend angegeben. Die Strombelastbarkeit basiert auf einer Umgebungstemperatur von maximal
40°C und einer Aufstellhéhe von maximal 1000 m tber N.N.

Geritetyp Ibc Ipc Ipcm Ipc v gBerl;e Interner Feldstrom
100 % 150 % 100 % 150 % 100 % 200 %

4-Q Stromrichter Dauernd | 45"y 60 s 15min | 120s | 15min 10s

400 V /500 V (IEC) / 525 V (UL) [A] [A] [A] [A]

DCS880-S02-0025-04/050 25 22 33 21 31 20 40 0.3..6A

DCS880-S02-0050-04/050® 50 38 57 37 55 33 66 HA

DCS880-S02-0075-04/050 75 60 90 59 88 54 108 1...12A

DCS880-S02-0100-04/05® 100 85 127 83 124 80 160

DCS880-S02-0150-04/05 150 114 171 110 165 100 200

DCS880-S02-0200-04/050® 200 145 217 140 210 115 230 H2 1 18A

DCS880-S02-0250-04/05 250 185 277 180 270 165 330

DCS880-S02-0300-04/05 300 225 337 220 330 200 400

DCS880-S02-0350-04/050 350 275 412 265 397 245 490

DCS880-S02-0450-04/050® 450 350 525 340 510 310 620 H3 2...25A

DCS880-S02-0520-04/05 520 400 600 380 570 350 700

DCS880-S02-0680-04/050® 680 525 787 510 765 475 950

DCS880-S02-0820-04/05 820 630 945 610 915 565 1130 H4 2..30A

DCS880-S02-1000-04/05 1000 750 1125 725 1087 660 1320

DCS880-S02-1190-04/05 1190 @ 860 1290 835 1253 745 1490 H5

DCS880-S02-1200-04/05 1200 888 1332 872 1308 764 1528 25A0

DCS880-S02-1500-04/05 1500 1200 1800 1156 1734 1104 2208 H6 +S164

DCS880-S02-2000-04/05 2000 1479 2219 1421 2132 1361 2722

DCS880-S02-2050-05 2050 1550 2325 1480 2220 1450 2900

DCS880-S02-2500-04/05 2500 2000 3000 1930 2895 1790 3580 H7 -

DCS880-S02-3000-04/05 3000 2330 3495 2250 3375 2080 4160

DCS880-S02-3300-04/05 3300 2416 3624 2300 3450 2277 4554

DCS880-S02-4000-04/05 4000 2977 4466 2855 4283 2795 5590 H8 -

DCS880-S02-5200-04/05 5200 3800 5700 3669 5504 3733 7466

600V /690 V

DCS880-S02-0320-06 320 256 384 246 369 235 470 H3 -

DCS880-S02-0650-06 650 514 771 508 762 462 924 H4 -

DCS880-S02-0900-06/07 900 684 1026 670 1005 594 1188 He 25A 0

DCS880-S02-1500-06/07 1500 1200 1800 1104 1656 1104 2208 +S164

DCS880-S02-2050-06/07 2050 1520 2280 1450 2175 1430 2860

DCS880-S02-2500-06/07 2500 1940 2910 1870 2805 1740 3480 H7 -

DCS880-S02-3000-06/07 3000 2270 3405 2190 3285 2030 4060

DCS880-S02-3300-06/07 3300 2416 3624 2300 3450 2277 4554

DCS880-S02-4000-06/07 4000 3036 4554 2900 4350 2950 5900 H8 -

DCS880-S02-4800-06/07 4800 3734 5601 3608 5412 3700 7400

800 V

DCS880-S02-1900-08 1900 1500 2250 1430 2145 1400 2800

DCS880-S02-2500-08 2500 1910 2865 1850 2775 1710 3420 H7 -

DCS880-S02-3000-08 3000 2250 3375 2160 3240 2000 4000

DCS880-S02-3300-08 3300 2655 3983 2540 3810 2485 4970

DCS880-S02-4000-08 4000 3036 4554 2889 4334 2933 5866 H8 -

DCS880-S02-4800-08 4800 3734 5601 3608 5412 3673 7346

990 V

DCS880-S02-2050-10 2050 1577 2366 1500 2250 1471 2942

DCS880-S02-2600-10 2600 2000 3000 1900 2850 1922 3844 H8 }

DCS880-S02-3300-10 3300 2551 3827 2428 3642 2458 4916

DCS880-S02-4000-10 4000 2975 4463 2878 4317 2918 5836

1190 V Data on request

@ Dieser Geratetyp kann als groRer Feldsteller verwendet werden. Nicht die SDCS-DSL-H10 (+S521) vergessen.
Eine 10 %ige Stromreduzierung ist vorgeschrieben.

1190 Ap fir 35°C und 1140 Ap fiir 40°C Umgebungstemeratur.

(Optional.

Hinweise:

AC Strom Ipc = 0.82 * Ipc.

Die Kenndaten gelten fir eine Umgebungstemperatur von 40°C (104°F). Bei niedrigeren Temperaturen sind
die Kenndaten von H6, H7, H8 hoher (auller |44). Verwenden Sie DriveSize fir eine detaillierte Dimensio-
nierung, wenn die Umgebungstemperatur unter 40°C (104°F) liegt oder der Antrieb zyklisch belastet wird.

Technische Daten
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Strombelastbarkeit - IEC nicht generatorisch (S01)

Geritetyp | I | I Bau- Interner
DCI DC Il DC Il DC IV gré“e Feldstrom

100% | 150% | 100% | 150% | 100% | 200%

2-Q Stromrichter Dauemnd | 45 min ‘ 60's 15 min ‘ 120s | 15min | 10s

400V /500 V (IEC)/525V (UL) | [A] A Al A

DCS880-501-0020-04/050 20 16 2 16 2 15 30 03.6A

DCS880-501-0045-04/050 45 36 54 35 52 31 62 »

DCS880-501-0065-04/050 65 54 81 52 78 49 98 1..12A

DCS880-501-0090-04/050 90 76 114 74 K 73 146

DCS880-501-0135-04/05 135 105 157 100 150 93 186

DCS880-501-0180-04/050 180 130 195 125 187 110 220 o 1\ 1sA

DCS880-501-0225-04/05 225 170 255 165 247 148 296 :

DCS880-501-0270-04/05 270 200 300 195 292 180 360

DCS880-501-0315-04/050 315 240 360 235 352 215 430

DCS880-S01-0405-04/050 405 310 465 300 450 270 540 H3 2..25A

DCS880-501-0470-04/05 470 350 525 340 510 310 620

DCS880-501-0610-04/050 610 455 682 435 652 425 850

DCS880-501-0740-04/05 740 570 855 540 810 525 1050 | H4 2..30A

DCS880-S01-0900-04/05 900 680 1020 650 975 615 1230

DCS880-S01-1190-04/05 190 @ | 860 1290 835 1253 745 1490 | H5

DCS880-501-1200-04/05 1200 888 1332 872 1308 764 1528 25A0

DCS880-S01-1500-04/05 1500 1200 1800 1156 1734 1104 2208 | H6 +5164

DCS880-501-2000-04/05 2000 1479 2219 1421 2132 1361 2722

DCS880-S01-2050-05 2050 1550 2325 1480 2220 1450 2900

DCS880-S01-2500-04/05 2500 1980 2970 1880 2820 1920 3840 | H7 -

DCS880-S01-3000-04/05 3000 2350 3525 2220 3330 2280 4560

DCS880-S01-3300-04/05 3300 2416 3624 2300 3450 2277 4554

DCS880-S01-4000-04/05 4000 2977 4466 2855 4283 2795 5590 | H8 -

DCS880-S01-5200-04/05 5200 3800 5700 3669 5504 3733 7466

600 V/690 V

DCS880-501-0290-06 290 240 360 225 337 205 410 H3 -

DCS880-501-0590-06 590 470 705 472 708 434 868 R4 -

DCS880-501-0900-06/07 900 684 1026 670 1005 594 1188 AG

DCS880-S01-1500-06/07 1500 1200 1800 1104 1656 1104 2208 | H6 e

DCS880-501-2000-06/07 2000 1479 2219 1421 2132 1361 2722

DCS880-501-2050-06/07 2050 1520 2280 1450 2175 1430 2860

DCS880-501-2500-06/07 2500 1940 2910 1840 2760 1880 3760 | H7 -

DCS880-S01-3000-06/07 3000 2530 3795 2410 3615 2430 4860

DCS880-S01-3300-06/07 3300 2416 3624 2300 3450 277 4554

DCS880-501-4000-06/07 4000 3036 4554 2900 4350 2950 5000 | H8 -

DCS880-S01-4800-06/07 4800 3734 5601 3608 5412 3700 7400

800V

DCS880-501-1900-08 1900 1500 2250 1430 2145 1400 2800

DCS880-501-2500-08 2500 1920 2880 1820 2730 1860 3720 | H7 -

DCS880-S01-3000-08 3000 2500 3750 2400 3600 2400 4800

DCS880-501-3300-08 3300 2655 3983 2540 3810 2485 4970

DCS880-S01-4000-08 4000 3036 4554 2889 4334 2933 5866 | Hs -

DCS880-501-4800-08 4800 3734 5601 3608 5412 3673 7346

990 V

DCS880-501-2050-10 2050 1577 2366 1500 2250 1471 2942

DCS880-S01-2600-10 2600 2000 3000 1900 2850 1922 44| Lo )

DCS880-501-3300-10 3300 2551 3827 2428 3642 2458 4916

DCS880-501-4000-10 4000 2975 4463 2878 4317 2918 5836

1190 vV

Data on request

@ Dieser Geratetyp kann als groRer Feldsteller verwendet werden. Nicht die SDCS-DSL-H10 (+S521) vergessen.
Eine 10 %ige Stromreduzierung ist vorgeschrieben.

1190 Apc flr 35°C und 1140 Ap flir 40°C Umgebungstemperatur. @Optional.

Hinweis:

AC-Strom Iac = 0.82 * Ipe

Standardlastzyklen

plel

15min 120's

200% |100%

DZ_LIN_054_duty cycle_a.ai

Technische Daten
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Rechnerkarte SDCS-CON-HO01 (H1 ... H8)

Die Steuerklemmen sind fiir alle Baugréften H1 .... H8 gleich.

Montageort der Rechnerkarte SDCS-CON-H 01

Die SDCS-CON-HO01 ist auf einer Elektronikhalterung montiert. Die Elektronikhalterung ist Gber zwei
Scharniere am Gehause befestigt.

Watchdog Funktion

Die SDCS-CON-H01 hat einen internen Watchdog. Der Watchdog tiberwacht den Betrieb der SDCSCON-HO01
und der Firmware. Wenn der Watchdog anspricht, hat dies folgende Auswirkungen:

Die Zundimpulsregelung der Thyristoren wird zurtickgesetzt und gesperrt.

Alle Digitaleingange werden nicht mehr verarbeitet.

Alle Digitalausgange werden im Istzustand eingefroren.

Alle Analogeingange werden nicht mehr verarbeitet.

Alle programmierbaren Analogausgange werden im Istzustand eingefroren.

Empfohlene Leiterquerschnitte - Anzugsmomente

Steuerkabel:
Leiterquerschnitt: Anzugsmomente:
0,5...2,5mm? (24 ... 12 AWG) 0,5 Nm (5 Ibf-in) sowohl fiir Litzen als auch fiir einadrige Leiter
© X205 m I ©
MEMORY x208 TUTTTTOT
- LUFTER °

UNIT STECK X38

PLATZA BATTERIE

V301
STECKPLATZ2

o
X12
SICHERHEITSFUNKTION
OPTION

Sessssesselll XS13

X144

X200

DCSLink STECKPLATZ3
OPTION
(0]

I, e
XAl 12 XAO XD2D XRO2
[Eoooooooﬁooogr m
(¢] o

XSMC  XTAC XENC o XSTO X010 U6 ss5XD24 XRO3

BL_CONHO1_001_c.ai

Technische Daten
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Zwischendeckel

Technische Daten
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Rechnerkarte Klemmenbelegung

87

Interne 24 Vpc verwendet

Externe 24 Vpc verwendet

DCS880

Referenzspannung- und Analogeingénge

+VREF +10 Voo
-VREF -10 Ve
AGND Hauptmasse (mit Gehause verbunden)

All+

+10 V or O (4) ... 20 mA abhéngig von J1

+10 V or O (4) ... 20 mA abhéngig von 12

10V

All Steckbriicke Auswahl Strom/Spannung

AlI2 Steckbriicke Auswahl Strom/Spannung

Analogausgédnge

AO1 410V oder 0 (4) ... 20 mA abhdngig von J5
AGND Hauptmasse (mit Gehduse verbunden)
AO2 +10V
AGND Hauptmasse (mit Gehduse verbunden)
IACT Messpunkt fiir ein Scope (nur H1 ... H6) @
15 AOL1 Schalter Auswahl Strom//Spannung
Antrieb-zu-Antrieb Verbindung (D2D)
1 B Antrieb-zu-Antrieb Verbindung
2 A (Master-Follower oder integrierter Feldbus)
3] BGND Isolierte Masse 2
J3 13 Schalter Busabschluss Antrieb-zu-Antrieb Verbindung
XRO1, XRO2, XRO3 Relaisausgénge
1 NC
% 12 CoM - 250V, /30 Ve
N3 NO —— 2a
21 NC
2 22 CcoM — 250 Ve /30 Ve
s 23 NO —— 2a
Nt——31 NC —
32 CcoM 250 Vpe / 30 Ve
33 NO 2A
XD24  Digitale Sperre
DIL Digitale Sperre, Masse: DICOM
+24VD +24 Ve, 200 mA, Masse: DIOGND
DICOM Isolierte Masse fur Digitaleingange DI1 ... DI5 und DIL
+24VD +24 Vp, 200 mA, Masse: DIOGND
DIOGND | Isolierte Masse fiir Digitaleingdnge/-ausgénge DI6, DIO1, DIO2|
J6 J6 Schalter Auswahl digitalen Masse (DIOGND and DICOM)
XDIO  Digitaleingdnge/-ausgédnge
trol +24 Voo
DiO1 o s20 Vncg Relaistreiber < ?393 -
DIO2 2K 300n Gl L o
DIOGND

XDI Digitaleingdnge

b1 DI1... DIS und DIL — +33V,
- max. +24'V, 3 Voc

DI2 e . o

DI3 DICOM

Di4 DI6 max. +24 Ve 2 3 +3.3 Voo

DI5 1onT V& ol

DI6 DIOGND

XENC Impulsgeber

Kanal A+ Funktion abhdngig von J4A

Kanal A- Funktion abhangig von J4A

Kanal B+ Funktion abhangig von J4B

Kanal B- Funktion abh&ngig von J4B

Kanal Z+ Funktion abhangig von J4C

Kanal Z- Funktion abhangig von J4C

Hauptmasse (mit Gehause verbunden)

Impulsgeberversorgung 5 Vy, oder 24V, abh. von 14D, 250 mA|

NHo Yoo s wmne=
N

Steckbriicken Auswahl Differenzanschluss oder einseitig

geerdeter Anschluss (10 k pull up)

Steckbriicke Auswahl Impulsgeberversorg. 5 Vi, oder 24 V|

Wird fr DCS880 nicht verwendet

+VENC

A J4A
J4B J4B
J4ac Jac
J4D J4D
J7A J7A
J7B J7B
XTAC  Tacho

AITACH+ [ #8 ... 270 Vyc
AITAC

250 V,c / 30 V. Festanschluss Netzschiitz

2A

Festanschluss Nullstromiber-
250 Vi / 30 Voc wachung sicher abgeschaltete
2A Drehmoment (STO!

XSTO  Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO)

1 OuUT1

24 V. Flr den STO Stromkreis

2 SGND

Hauptmasse (mit Gehduse verbunden)

. ~- 3 IN1
~- 4 IN2

Beide Stromkreise missen ggsch[pssen sein, um den
Antrieb starten zu konnen. Ein geoffneter Stromkreis
blockiert die Zindimpulse.

Sicherheits- _X12

Anschluss Sicherheitsfunktionsmodul

relais X13

Anschluss Bedienpanel

X205

Anschluss Memory Unit

@ Fiir H7 und H8 siehe SDCS-OPL-HOL.

SA_880_005_DCS_d.ai

Digitale Sperre

Netzteil
énge / -ausgénge
Digitaleingénge
SPS 1
L
SA_880_010_DCT-PLC_a.ai
Ja J4 [Impulsgeber-
A B C D [|versorgung
|:| |:| |:| 10 kQ 24V
5] 84 |7pu"UP "0
23 16 IQI:IZOQ u12) 5V Grund-
|:| |:| |:| [Grundeinstellung einstellung
Riickmeldung OnBoard Impulsgeber 24V} |5V
T T JL
+A-|+B-[+Z7- J4D

XENC(L123456 718

EGND
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XAl: Referenzspannung- und Analogeingange

+VREF +10 Vpg, 1 %
R =1...10kQ
Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?2
-VREF -10 Vpe, #1 %
R =1...10kQ
Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?2
Al1+ 10 V [R;, 2200 k], O (4) ... 20 mA or £20 mA [R;, = 100 Q] depending on J1
All- Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?2

Differenzialeingadnge, Gleichtaktbereich +30 V
Abtastintervall pro Kanal: 0,25 ms
Hardwarefilter: 0,25 ms

Auflésung: 15 Bit + Vorzeichen

Genauigkeit: 1 % vom Messbereichsendwert

Al2+ 10 V [R;, =200 kQ], O (4) ... 20 mA or £20 mA [R;, = 100 Q] depending on J2
Al2- Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?

Differenzialeingange, Gleichtaktbereich +30 V

Abtastintervall pro Kanal: 0,25 ms

Hardwarefilter: 0,25 ms

Auflésung: 15 Bit + Vorzeichen

Genauigkeit: 1 % vom Messbereichsendwert

Al3+ +10 V [R;, 2 200 kQ]

Al3- Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm
Differenzialeingange, Gleichtaktbereich +30 V
Abtastintervall pro Kanal: 0,25 ms
Hardwarefilter: 0,25 ms

Auflésung: 15 Bit + Vorzeichen

Genauigkeit: 1 % vom Messbereichsendwert

2

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 12 Standard Al

XAO: Analogausgéange

AO1 +10 V [Laststrom < 10 mA] oder 0 (4) ... 20 mA [R| < 500 Q] abhangig von J5
Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?

Frequenzbereich: 0 ... 300 Hz

Aufldsung: 11 bit + sign

Genauigkeit: 2 % vom Messbereichsendwert

AO2 +10 V [Laststrom < 10 mA]

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?
Frequenzbereich: 0 ... 300 Hz

Auflésung: 11 bit + sign

Genauigkeit: 2 % vom Messbereichsendwert

IACT Messpunkt fir ein Scope um den Strom direkt tber der Blirde zu messen (nur H1 ... H6). Fir H7 und H8 s.
SDCS-OPL-H01). Skalierung s. 13.80 Skalierung fester Stromausgang.

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 13 Standard AQ

XD2D: Antrieb-zu-Antrieb Verbindung (D2D)

B +10 V [Laststrom < 10 mA] oder 0 (4) ... 20 mA [R|_ < 500 Q] abhangig von J5
A Physischer Anschluss: RS-485
Busabschluss durch Schalter J3

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 60 DDCS communication

Die Antrieb-zu-Antrieb-Verbindung (D2D) ist eine verkettete RS-485-Ubertragungsleitung, die eine einfache
Master-Follower Kommunikation mit einem Master und mehreren Followern ermdglicht. Es wird auch fiir den
integrierten Feldbus verwendet.

Technische Daten
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Die Steckbriicke J3 (s. Steckbriicken und Schalter) fir die Abschlusswiderstande neben Klemmenblock XD2D
an beiden physikalischen Enden der Antrieb-zu-Antrieb Verbindung auf Busabschluss (1) setzen. Bei
Antrieben dazwischen die Steckbriicke auf kein Busabschluss (CHEH) einstellen.

Fur die Verdrahtung ein doppelt abgeschirmtes paarweise verdrilltes Kabel (~100 Ohm, z.B. PROFIBUS-
kompatibles Kabel) verwenden. Kabel hoher Qualitat bieten die beste Storfestigkeit. Das Kabel so kurz wie
moglich halten. Die maximale Gesamtlange der Verbindung ist 50 Meter. Unnétige Schlaufen und das Verlegen
neben Leistungskabeln vermeiden.

Das folgende Diagramm zeigt die Verdrahtung der Antrieb-zu-Antrieb Verbindung.

g ~ || > § ~ | | ™ ~ | | o
m < | O m < | O m < | O
x Z x z z
O (O] (O]
@ s} @

J3 ] Busabschluss J3 [T Kein Busabschluss, J3 ] Busabschluss

Grundeinstellung

SF_880_008_DCT_drive2drive_b.ai
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RO1, RO2, RO3: Relaisausgange

NC

250 Vac /30 Vpg, 2A

COM

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?2

NO

Durch Varistoren geschutzt

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 10 Standard DI, RO

XD24: Digitale Sperre

DIL

Die digitale Sperre funktioniert wie ein normaler Digitaleingang und hat im DCS880 keine besondere Funk-
tion. Sie kann beispielsweise als Quelle fur einen Not-Aus Befehl oder irgendein anderes aulReres Ereignis
ausgewahlt werden.

Weitere Informationen finden Sie im DCS880 Firmware manual .

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?

+24 Vp logische Schwellen: low < 5 Vpg, high > 15 Vp¢e

Rin =2 kQ

Hardwarefilter: 0,04 ms

Digitaler Filter bis zu 8 ms

Die zugehdrige Masse ist DICOM

+24VD

+24 Vpc, 200 mA

Die Gesamtlastleistung dieser Ausgange betragt 4.8 W (200 mA, 24 Vp¢) abzuglich der aufgenommenen
Leistung von DIO1 und DIO2
Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm
Die zugehdrige Masse ist DIOGND

2

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 10 Standard DI, RO

Technische Daten
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XDIO: Digitaleingange/-ausgange

DIO1

DIO2

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5mm2

Als Eingang:

+24 Vp logische Schwellen: low < 5 Vg, high > 15 Vpe
Rin =2kQ

Filter: 0,25 ms

Als Ausgang:

Gesamtausgangsstrom von +24VD ist auf 200 mA begrenzt

+24VD

DIOx
DIOGND

Filter: 0,04 ms
Die zugehérige Masse ist DIOGND

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 11 Standard DIO. Fl, FO

XDI: Digitaleingdnge

DI1

DI2

DI3

Dl4

DI5

DI6

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?

+24 Vp logische Schwellen: low < 5 V¢, high > 15 V¢
Rin =2kQ

Hardwarefilter: 0,04 ms

Digitaler Filter bis zu 8 ms

DI1 ... DI5: Die zugehérige Masse ist DICOM

DI6: Die zugehorige Masse ist DIOGND

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 10 Standard DI, RO

XENC: Impulsgeber

A+

A-

B+

Versorgungsspannung OnBoard Impulsgeberschnittstelle 5 V oder 24 V (nicht isoliert) abhangig von J4D,
250 mA

Typ der OnBoard Impulsgeberschnittstelle ist ein Differenzanschluss oder ein einseitig geerdeter Anschluss
abhangig von J4A .... J4C

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm2

- +5V oder +24V

+5V

1k0

10k + J>
2 i
J4A —
100 n
LQ 1k0 4k7
] o —<a-+5v
SDCS-CON-H01 Impulsgebereingang A

4k7

121 W

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 94 OnBoard speed feedback configuration

Technische Daten
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XTAC: Tacho
AITACH+ OnBoard Tachoschnittstelle
AITACH- Maximaler Leiterquerschnitt 2,5 mm?2

Differenzialeingange max. Spannung 8 ... 270 V

Parametereinstellungen s. DCS880 Firmware manual Group 94 OnBoard speed feedback configuration

XSMC: Netzschiitz

MCCOM Festanschluss Netzschiitz

MCNO 250 Vpc /30 Vpe, 2A

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5mm2
Durch Varistoren geschiitzt

STOCOM Festanschluss Nullstromiberwachung sicher abgeschaltete Drehmoment (STO)
STONO 250 Vpoc /30 Vpe, 2A

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5mm?

Durch Varistoren geschitzt

Netzschiitz Ein Befehl:
06.24.b07 Stromreglerstatuswort 1

XSTO: Sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO)

OouT1 Beide Stromkreise (OUT1 nach IN1 und IN2) mussen geschlossen sein, um den Antrieb starten zu kénnen.
IN1 StandardmaRig verfugt der Klemmenblock ber Briicken zum SchlieRen der Stromkreise. Das Entfernen der
N2 Briicken blockiert die Zindimpulse.

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5mm2
Stromaufnahme pro Kanal: 55 mA (kontinuierlich)

X205 Anschluss Memory Unit

Der Antrieb ist mit einer Memory Unit ausgestattet, die in X205 auf der SDCS-CON-HO1 gesteckt wird. Die
Memory Unit enthalt die Firmware, die Parameter und das Applikationsprogramm (optional). Die Parameter mit
dem Bedienpanel, dem PC Tool oder der Gibergeordneten Steuerung eingestellt werden. Geanderte Parameter
werden sofort in der Memory Unit gespeichert.

Zusatzlich werden die Eintrédge im Fehlerspeicher beim Abschalten der Hilfsenergie in der Memory Unit
gespeichert.

Wenn ein Antrieb ausgetauscht wird, kdnnen die Parametereinstellungen beibehalten werden, indem die
Memory Unit aus dem defekten Antrieb in den neuen Antrieb eingesetzt wird.

WARNUNG
Die Memory Unit nicht entfernen oder einsetzen, wahrend der Antrieb eingeschaltet ist.

Nach dem Einschalten Uberprift der Antrieb die Memory Unit. Falls andere Parametereinstellungen erkannt
werden, werden diese in den Antrieb kopiert. Dies kann einige Minuten dauern.

Technische Daten
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Austausch der Memory Unit

Vergewissern, dass die Hilfsenergie ausgeschaltet ist. Die Befestigungsschraube der Memory Unit I6sen und
die Memory Unit herausziehen. Der Einbau der Memory Unit erfolgt in umgekehrter Reihenfolge.

Zusatzliche Klemmen

— Steckplatz 1 ... Steckplatz 3 werden fir F-Typ I/O-Erweiterungsmodule und F-Typ Feldbusadapter
verwendet.

— Stecker XC12, XS13, X14 und X38 verbinden die SDCS-CON-HO01 mit der SDCS-PIN-HO1 oder
SDCS-POW-HO01 zur Spannungs-, Strom-, Temperaturmessung und fir die Sicherheitsfunktion.

— Stecker X13 wird fir den Anschluss des Bedienpanels verwendet. Es kann direkt tber einen
Klinkenstecker oder ein CAT 1:1 Kabel (< 3 m) mit RJ45 Steckern angeschlossen werden.

Technische Daten
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Isolations- und Massediagramm

i nung zwischen
den Kanalen £ 30 V

Isolierung

3 BGND } ]

Isolierung

Isolierung

-

Hauptmassse

(mit Gehause verbunden)

SA_880_012_DCS_b.ai

\ (I

Offen

{-:I

geschlossen,
Grund-
einstellung

Schalterstellungen J6:

Die Masse (DICOM) der Digitaleingange DI1 ...
DI5 und DIL ist von der Masse (DIOGND) der
Digitaleingange/-ausgange DIO1, DIO2 und
DI6 getrennt.

Die Isolationsspannung zwischen Beiden
betragt 50 V.

Alle digitalen Ein- und Ausgange haben eine
gemeinsame Masse, Grundeinstellung.

Technische Daten
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Steckbriicken und Schalter
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Steckbriicke/ Beschreibung Einstellung
Schalter
J1 (A1) Legt fest, ob Analogeingang Al1 als Strom- oder Strom (1)
Spannungseingang verwendet wird. E
G
o
fs) Spannung (U),
o Grundeinstellung
J2 (AI2) Legt fest, ob Analogeingang Al2 als Strom- oder Strom (1)
Spannungseingang verwendet wird. E
G
G
o) Spannung (U),
o Grundeinstellung
J3 (D2D) Busabschluss Antrieb-zu-Antrieb Kommunikation. E- Kein Busabschluss,
Muss auf Busabschluss eingestellt werden, wenn der Grundeinstellung.
Antrieb das letzte Gerét der Verbindung ist. -] Busabschluss
J4A ... J4D OnBoard Impulsgeberschnittstelle.

(Impulsgeber)

J4
D

B C
5,8 (5

9120Q =12(5 V grund.

Riickmeldung OnBoard Impulsgeber 24V{ |5V

Grundeinstellung.

Wird fiir DCS880 nicht
verwendet.

J5 (AO1) Legt fest, ob Analogausgang AO1 als Strom- oder Spannung (U),
Spannungsausgang verwendet wird. Grundeinstellung
i Strom (1)
J6 (Masse) Schalter fir die Auswahl der digitalen Masse. Legt fest, ob E- DIOGND und DICOM
DICOM von DIOGND getrennt ist (z.B. die gemeinsame getrennt.
Referenz der Digitaleingange ist potentialfrei). DIOGND und DICOM
S. Isolations- und Massediagramm. -] verbunden,
Die Isolationsspannung zwischen Beiden betragt 50 V. Grundeinstellung.
J7A, J7B OnBoard Impulsgeberschnittstelle. IS Impulsgeber,
G

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d

Technische Daten



96

Konfiguration der DDCS-Schnittstelle

ChO DriveBus oder ModuleBus Verbindung zum Advant Controller (Stern)

i _Fo_cc%x'i i _Fo_caax'i _Fo_c&xl
|

! ! | , !

', N | pi il

o I e o

g 2 2 | i E 2 2 ¢ |
sz, I’% T %
1 gbiégli %‘ . ol gLié gI" ° ﬂ%

30 m Plastik LWL

7'\_”{‘? 0 200 m HCS

ORD

30 m Plastik LWL
200 m HCS

AC 800M:CI 858 DriveBus Modul
PEC800:Cl 858 DriveBus Modul
FCI:Cl 810 Adaptermodul

P
- BL_COMS8_002_bus_c.ai

Technische Daten
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DDCS-Verteiler NDBU-95
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Mit Hilfe der NDBU-95 kann eine sternférmige DDCS-Verbindung aufgebaut werden. Somit wird bei Ausfall
oder beim Ausschalten eines Antriebs die Kommunikation nicht unterbrochen. Die NDBU-95 empfangt
Meldungen vom Master (z.B. PC) und sendet sie gleichzeitig an alle Antriebe. Jeder Antrieb hat eine

individuelle Adresse und nur der adressierte Antrieb sendet eine Antwort an den Master.

Die NDBU-95 besitzt neun Ausgangskanale. Die von einem Antrieb gesendete Antwort wird an den Master
Ubertragen. Mehrere NDBU-95 kdnnen parallel, in Reihe oder in einer beliebigen Kombination angeschlossen
werden. Maximale Abstande zwischen dem Master und einer NDBU-95 sowie zwischen zwei NDBU-95, siehe

Handbuch Branching units NDBU-95.
Technische Daten Aufbau der NDBU-95

LWL-Verbindungen:

264

Masterkanale 1 DDCS Eingang und
1 DDCS Ausgang
Antriebskanéle 9 DDCS Eingange und Dn—‘ DBU “
9 DDCS Ausgénge ya
Ubertragungsrate 1 ... 4 Mbit/s, (s. X12) N ‘
Treiberstrom 20 mA, 30 mA, 50 mA, & 4 o4
Kanalsperre, (see X2 ... X11) ‘
Uberwachung Pro Kanal leuchtet eine griine I
LED, wenn Meldungen (ammBd NOBU9 )
empfangen werden o “'::D ones e
Komponenten 10 Mb Komponenten O dvizo| @ UNIT 8+1CH
O >CH8 F%P
Spannungsversorgung: ém
Eingangsspannung +24 Vpe 10 % Ot & remmess @
Eingangsstrom 300 mA Qpermiee .
Uberwachung Eine griine LED leuchtet, = On
wenn die Ausgangsspannung Ol ® .
normal ist (@] ek
Betriebstemperatur:  +0 ... +50°C Ole®
Abmessungen: S. Abbildung O ,cv:'i ®
Hinweis: Es dirfen nur Komponenten mit Q T%’
gleicher Ubertragungsrate cv;f oo
(z.B. 10 Mb) miteinander O b i | @
verbunden werden Oy
dvio| ®
CH3 |rxp
Fur weitere Informationen s. Branching units NDBU-95. Opvej@
O 4vios %3
CH2 |rxp
O }\/107 ®
O ‘\/106 %3
CH1 (rxp
O P vios| ® MFLD?EE
Olevel®
CHO |rxp
O P vios| ® @
O ‘V102 %J
MSTR | ryp
8 P vior | ®
g
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DCSLink Karte SDCS-DSL-H1x (H1 ... H8)

Die SDCS-DSL-H1x ermdglicht eine Kommunikation zwischen den Antrieben. Die Kommunikationshardware
und das Protokoll entsprechen dem CAN Bus.

Diese Kommunikation wird fir Antrieb-zu-Antrieb Kommunikation, 12-Puls Betrieb und Kommunikation mit
Feldstellern verwendet.

Die Kommunikationshardware ist mit einer potenzialgetrennten Spannungsversorgung und einem
potenzialgetrennten Sender ausgestattet. Der Busabschluss wird mit Steckbriicke S1 eingestellt. S. Kapitel
DCSLink Kommunikation.

N 105 N
T o J o Steckbriickeneinstellungen
oo ° °
D%UDEEE = i =u J1 Busabschluss
O X51 X53 "0 = AUS
Ijl Grundeinstellung
0

62.5
®
o
ooo

BL_DSLH1x_001_+Tab_c.ai

g
éll Ij E EIN=1200Q
[]

-] -] -]
O Qeg D=0 O = | SDCS-DSL-H1x

SDCS-DSL-H10 1 DCSLink Kanal,

0 Kanale Optical Power Link

SDCS-DSL-H12 1 DCSLink Kanal,

- 2 Kanale Optical Power Link
SDCS-DSL-H14 1 DCSLink Kanal,

l sTO l lOPL CH11 lOPL CHZT 1 OPL CH3 T l OPL CH4 T 4 Kanale Optical Power Link

SDCS-DSL-H1x Firmware [Spannungs Anmerkungen
: X200: CON-HO1 versorgung
X51:1 Pz ma 24V | <200 mA [24 V geerdete Spannungsversorgung fur
2 1 DCF803-0016, FEX-425-Int und DCF803-0035
Feldsteller; kurzschlussfest
X52:1
2 CANL
AL = el [ 1/ — X51 liefert 24 Vpg.
- — X52 und X53 sind parallel verbunden und stellen
X53:1 zwei Stecker fir das DCSLink bereit.
2 —
3 —
SA_DSL_002_DSLH1x_b.ai
Hinweise:

— Die maximale Gesamtlange des DCSLink-Kabels betragt 100 m.
— Die maximale Lange des LWL zwischen SDCS-DSL-H12 / H14 und SDCS-OPL-HO1 betragt 5 m.

Technische Daten
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DPI-HO1 Panelbus Adapter Bausatz (H1 ... H8)

Diese Adapter zum Verketten werden benutzt um mehrere Antriebe mit einem Bedienpanel oder mit einem PC
Uber ein Bedienpanel zu verbinden. Maximal sind 32 Knoten mdglich. Das Bedienpanel/Der PC ist der Master,
wahrend die Antreibe mit Adapter zum Verketten, Follower sind.

Hinweis:
Der DPI-HO1 Panelbus Adapter Bausatz kann zusammen mit dem Antrieb mittels Pluscode +J428 bestellt
werden.
Inhalt des Bausatzes

@ Plastikabdeckung.

(2) SDCS-DPI-H01 Adapter.

(3 Netzwerkkabel. @

(@) Erdungskabel mit Schraube.

(5 Abstandshalter. e
@ Power
@ Ffaur

@ Klipp um die Plastikabdeckung zu
befestigen.

(2) Status LEDs iiber Lichtleiter.

(3) X13 fiir das Netzwerkskabel zum Gerét.
(@) Busabschlussschalter (S100).

(5 Biasschalter (S101).

=
—
® @ Power
@ rFaua
—
il

BE_STE_001_term S10x_a.ai

(&) X1 Erdung.

(@ X10-1 (IN / PANEL) fiir das Bedienpanel.
X10-2 (OUT) fiir das nachste Gerit.

(9) Status LEDs:

Name Farbe |Beschreibung
POWER |Grin  |Das Gerét ist eingeschaltet
FAULT Rot Das Gerat hat eine aktive Stérung.

Technische Daten
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Installation

1. Die 4 Abstandshalter in den Zwischendeckel einset-
zen.

2. X13 der SDCS-CON-HO01 und X13 der SDCS-DPI-
HO1 mit dem Netzkabel verbinden.

3. Den SDCS-DPI-HO1 Adapter auf die Abstandhalter
setzen.

4. Das Erdungskabel mit X1 und dem Erdungsabstands-
halter verbinden. Dazu die Schraube benutzen.

5. Die Kabel zum Bedienpanel/Antrieb mit X10:2 und
X10:1 verbinden.

6. Die Plastikabdeckung befestigen.

Anschluss eines Bedienpanels
Diese Darstellung zeigt wie ein Bedienpanel an mehrere Antriebe angeschlossen wird:

1. Gerét 2. Gerat o n. Gerat (max. 32)
49.01=1) (49.01=2) (49.01=n)
SDCS-DPI-HO1 SDCS-DPI-HO1 SDCS-DPI-HO1
$100 = AUS $100 = AUS $100 = AN
$101 = AUS $101 = AUS $101 = AUS
X10:2 [X10:1 X10:2 [X10:1 X10:2 [X10:1

—L

[ ]

=
"l
"3

V)

) Das Bedienpanel schlief3t den Bus an seinem Ende ab, deshalb muss
nur das andere Ende einen Busabschluss haben.

SB_880_003_DPI-H_b.ai

Technische Daten
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Anschluss eines PCs liber ein Bedienpanel
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Diese Darstellung zeigt wie ein PC Uber ein Bedienpanel an mehrere Gerate angeschlossen wird.
Hinweis: Wenn ein Bedienpanel fiir eine PC Verbindung benutzt wird, kann es nicht zur Bedienung eines
Antriebs benutzt werden.

1. Gerat 2. Gerat

49.01=1) (49.01=2)
SDCS-DPI-HO1 SDCS-DPI-HO1
$100 = AUS $100 = AUS
$101 = AUS $101=AUS
X10:2 [X10:1 X10:2 [X10:1

n. Gerat (max. 32)

(49.01=n)

SDCS-DPI-HO1

S100 = AN
S$101 =AUS

X10:2 [X10:1

) Das Bedienpanel schlief3t den Bus an seinem Ende ab, deshalb muss

nur das andere Ende einen Busabschluss haben.

Firmwareeinstellungen

1.
2.

Das Gerat einschalten.
Knotennummer einstellen, siehe 49.01 Knoten-ID-Nummer. Alle Antriebe, die an den Panelbus
angeschlossen werden, miissen eine eindeutige Knotennummer haben. Fir Ersatz-/Austauschantriebe
sollte die Knotennummer 1 reserviert werden, da sie als Grundeinstellung Knotennummer 1 haben.
Baudrate einstellen, siehe 49.03 Baudrate. Die Baudrate muss fiir alle Knoten des Panelbusses gleich

sein.

SB_880_003_DPI-H_b.ai

Vorgehen bei Kommunikationsausfall, siehe 49.04 Kommunikationsausfall Zeit und 49.05

Kommunikationsausfall Reaktion.
Sichern der Einstellungen mit 49.06 Einstellungen Aktualisieren = Aktualisieren.

Hinweis: Das Aktualisieren kann zu einem Kommunikationsunterbruch fiihren, so dass eine erneute
Verbindung der Antriebe erforderlich sein kann.

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Schnittstellenkarte SDCS-PIN-HO01 (H1 ... H5)

Die SDCS-PIN-HO1 wurde fir DCS880 Stromrichtermodule der BaugroRen H1 ... H5 (20 A ... 1190 A).

Sie hat 4 verschiedene Funktionen:

1. Die Spannungsversorgung flr alle Kleinspannungen des kompletten Antriebs und der verbundenen Optionen
H5).

(H1 ...

2. Steuerung der Ankerbriicke, inklusive der hochomigen Messung der Gleich- und Wechselspannung und eine

Schnittstelle fir die Stromwandler, welche den Ankerstrom messen (H1 ... H5).

3. Steuerung des OnBoard Feldstellers and der Feldstrommessung (H1 ... H4).

4. Eine automatische Anpassung an die Hilfsspannung von entweder 230 V¢ oder 115 V¢ (H1 ... H5).

Die Karte wird auf einer leitenden Flache innerhalb des Moduls an den Punkten () installiert.

Die Karte ist innerhalb des Moduls an den Punkten (S ) mit Masse verbunden.

Die Karte wird fiir Versorgungsspannungen von 100 V bis zu 500 V (IEC)/525 V (UL) und 600 V verwendet.
Der DCS880 stellt die Strom- und Spannungsmessung automatisch ein, Birdenwiderstande, 2-Q oder 4-Q

Betrieb wird mit Hilfe von Parametern eingestellt.

Aufbau der SDCS-PIN-HO01

0ol lB=al ] e | (e w21 Q
m | . = X471 xa2 X43 x44
f f . |
' ' | ©
T100 il R !
® ! LU I ®
-] ]
<l B=8 | X | || B I
:: ' '
2P =0 || | i
sole . :
2T e=a | i
] ]
B= | |
« B=0 | | o ! -
° g=g =
B=8 | ! !
) )
i L el
]
X5 g;
! [
| m«x X22
]
| _x3| B=H =4 B0 B B0 B3
] X =2 X7 e EX“
| ®
]
1
" -
7 —
[ ><
L -
c1 F100 U1 F101 V1 F102 W1
D1
w2 O §wil X35 © Wmo %28 ©
BL_PINH01_001_c.ai SE Leitfahige Stiitzpunkte
OFS
T 5

Eingang
Hilfsspannung
115/230 V¢

Technische Daten
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Hilfsspannung XAUX (X99)

Hilfsspannung 115Vac 230 Vpc 230 Vpc
Toleranz -15% / +10 % -15 %/ +10 % -15% / +10 %
Frequenz 45Hz ... 65 Hz 45Hz ... 65 Hz -
Leistungsaufnahme 120 VA 120 VA -
Verlustleistung <60 W <60 W <60 W
Einschaltstrom 20A/20 ms 10A/20 ms 10A/20 ms
Vorgeschriebene Sicherung 6 AT 6 AT 6 AT
Netzausfallpufferung min. 30 ms min. 300 ms min. 150 ms
Netzausfallschwelle <95 Ve <95Vpc <140 Vpc

Eingangskreis XAUX (X99)
Verfligt Gber einen Hardwarefilter und eine Spannungsbegrenzung.

A
u

10—
5AT
XAUX (X99):

20715

SF_PINF_001_in-output_c.ai

Schnittstelle Ankerstromkreis

Die Schnittstelle zum Ankerkreis hat folgende Funktionen::

— Zunden der Ankerbriicke mit 6 oder 12 Thyristoren.
— Hochohmige Messung der Gleich- und Wechselspannung.

— Fehlerstrommessung des Ankerkreises gegen Erde = 5 mA bei 500 V Versorgung (= 1 MQ).

— Schnittstelle fir die Stromwandler, welche den Strom messen.

— Thyristorschutzbeschaltung zusammen mit Widerstand R1 auf dem Kuahlkérper.
— Schnittstelle der Kuhlkérpertemperaturmessung mit Hilfe eines PTCs.

— Sicherungen fiir den Uberspannungsschutz und den Feldstromkreis:

3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d
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Spannungsversorgungskarte SDCS-POW-H01 (H6 ... H8)

Die SDCS-POW-H01 wurde flir DCS880 Stromrichtermodule entwickelt und wird auf der Elektronikhalterung
befestigt. Sie wird fir die BaugréRen H6, H7, H8 und das Rebuild Kit DCS880-R verwendet.

Die SDCS-POW-HO01 erzeugt alle Spannungen, die von der SDCS-CON-4 und allen anderen Elektronikkarten

benétigt werden. Die Eingangsspannung wird automatisch erkannt und entweder auf 230 V¢ oder 115 V¢
eingestellt.

( )
R1
| [12
@ [ (X99) 1 ;
A N =
I
J A e
R ETI © - X38 Verbindung zur Rechnerkarte
BL_POWHO1_001_c.ai

Technische Daten
Hilfsspannung XAUX (X99)
Hilfsspannung 115 Ve 230 Ve 230 Vpc
Toleranz -15% / +10 % -15 %/ +10 % -15 %/ +10 %
Frequenz 45 Hz - 65 Hz 45 Hz - 65 Hz -
Leistungsaufnahme 120 VA 120 VA 120 VA
Verlustleistung <60 W <60 W <60 W
Einschaltstrom 20A/20 ms 10A/20 ms 15A/20 ms
Vorgeschriebene Sicherung 6 AT 6 AT 6 AT
Netzausfallpufferung min. 30 ms min. 300 ms min. 150 ms
Netzausfallschwelle 95V 95V 100 V

® Haufiges Ein- und Ausschalten erhéht den Einschaltstrom.

I

Eingangskreis XAUX (X99)

10— _T_ .
5AT —
=2
XAUX (X99):
NTC Ay T I
20-C 705 —

I
1
!

SS_POW4_001_in-out_c.ai
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Schnittstelle Feldkreis SDCS-BAB-F01 und SDCS-BAB-F02 (H1 ... H4)

Der OnBoard Feldsteller ist im Gerat eingebaut. Die Zindimpulse werden vom Hauptstromkreis L1, L2, L3 und
der SDCS-CON-HO01 synchronisiert. Die Impulse werden von der SDCS-PIN-HO1 verstarkt.

Bei der Hardware handelt es sich um eine halbgesteuerte Brlcke, die direkt vom Netz U1, V1, W1 Gber
Sicherungen F100, F101, F102 versorgt wird.

Wenn der OnBoard Feldsteller nicht bendtigt wird, kann er Gber die Firmware abgeschaltet werden:

— Zunden der halbgesteuerten, dreiphasigen Feldbricke.

— Messung des Feldstroms auf der Gleichstromseite. Die Skalierung erfolgt automatisch tber den
Feldnennstrom des Motors.

— Die Thyristorschutzbeschaltung wird sich mit der Ankerbricke geteilt.

— Sicherungen F100, F101, F102 dienen zum Schutz der Kabel und der Motorfeldwicklung.

— Stromrichter der BaugréRen H3 und H4 fiir 600 V werden ohne OnBoard Feldsteller geliefert.

— Stromrichter der BaugréRe H5 benutzen die Feldkreisschnittstelle der SDCS-PIN-HO1 nicht.

Kenndaten des OnBoard Feldstellers

AC-Spannungsbereich 110 ... 500 V (IEC) / 525 V (UL)

AC-Isolationsspannung 600 V

Frequenz 50 Hz / 60 Hz

AC-Eingangsstrom < Feldstrom

Kabel

BaugroBe H1 H1 H2 H3 H4

DC-Ausgangsstrom 6A/12A |12A 18 A 25A 30A

max. Anschlussquerschnitt |6 mm? 6 mm? 6 mm? 6 mm? 6 mm?
AWG 10 AWG 10 |AWG 10 |AWG10 |AWG 10

min. Anschlussquerschnitt |1 mm? 2.5mm? |4 mm? 6 mm? 6 mm?
AWG 16 AWG 13 |AWG 11 |AWG 10 |AWG 10

Technische Daten
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Aufbau
SDCS-BAB-FO01 fir die Baugréen H1 und H2:

== =
: D:

;[ HI EI &
X3 X2 X1
L{_] SF_BABF_001_a.ai
T100

SDCS-BAB-F02 fiir die BaugréRen H3 and H4:

® 2 1
m — 3 — X15
= [ Hl B Hl
X3 X2 X1

‘ SF_BABF_001_a.ai

X10 : F-

T100
X10: F+
Einbauort

Die SDCS-BAB-F0x befindet sich zwischen dem Leistungsteil und der Rechnerkarte SDCS-CON-HO01.
Funktionen
Die SDCS-BAB-FOx ist eine dreiphasige, halbgesteuerte Feldeinspeisung. Die Feldeinspeisung erfolgt direkt

vom Ankerstromkreis. Die Ziindimpulse kommen von der SDCS-PIN-FO0x, auf der sich auch die Widerstande
fur den Thyristorschutz befinden. Einzelheiten zum Anschluss siehe folgende Seiten.

Bau- [Stromrichtertyp Verwendeter Typ (Verwendete Sicherungen T100 Windungen |l [A]

groRe

H1 DCS880-S01-0020 ... |[SDCS-BAB-FO01 F100 ... F102 auf SDCS-PIN-HO1 |4 © 03..6
DCS880-S02-0025 KTK25=25A

H1 DCS880-S01-0045 ... |SDCS-BAB-FO01 F100 ... F102 auf SDCS-PIN-HO1 (3 ® 1...12
DCS880-S02-0100 KTK25=25A

H2 DCS880-S01-0135... |SDCS-BAB-FO1 F100 ... F102 auf SDCS-PIN-HO1 2 ® 1..18
DCS880-S02-0300 KTK25=25A

H3 DCS880-S01-0315... |SDCS-BAB-F02  |F100 ... F102 auf SDCS-PIN-H01 [1 @ 2..25
DCS880-S02-0520 KTK25=25A

H4 DCS880-S01-0610 ... |SDCS-BAB-F02  |F401 ... F403 im Antrieb 10 2..30
DCS880-S02-1000 KTK30=30A

® Anzahl der Windungen durch die Offnung im T100 (z.B. 3 Windungen ist gleich 2 Schlaufen).

Technische Daten
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Typische Ankerkreisschaltung fur Baugrofien H1 und H2 bei Verwendung von SDCS-PIN-FOx und

Schaltplan
SDCS-BAB-FO01:
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Typische Ankerkreisschaltung fir Baugréfien H3 und H4 bei Verwendung von SDCS-PIN-HO1 und

SDCS-BAB-F02:
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Typische Ankerkreisschaltung fir Baugrofie H5 bei Verwendung von SDCS-PIN-HO01:
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Messkarte SDCS-PIN-H51 (H6 ... H8)

Die Messkarte ist mit Eingangen zur Strommessung Uber Stromwandler, hochohmiger Spannungsmessung
und einem Eingang fur einen Temperatursensor ausgestattet.
Es gibt folgende Anschliisse:
Vier identische Kanéle zur netzseitigen Strommessung liber Stromwandler sind an X231/X232, X241/X242, X251/X252
und X261/X262 angeschlossen.
Der Wechselstrom wird durch Dioden auf der Messkarte gleichgerichtet.
Der Burdenwiderstand wird automatisch mit den in der Firmware eingestellten Typenschlissel, fir
Stromwandlerverhaltnisse von entweder 1:2500 oder 1:4000, skaliert.
2. Wechselspannung und Motorspannung werden Uber vier verschiedenen Eingangstypen gemessen.
20 Vpg ... 100 Vpc: Spannungsmessung Uber X15. Entfernen Sie dazu die Null-Ohm-Widerstande R221 ... R225.
Dies fiihrt zu 1,2 MOhm Eingangen.
100 Vpc ... 525 V! Spannungsmessung tber XU2, XV2, XW2, XW2, XC2 und XD2 (ca. 1 MOhm gegen Masse).
526 Vpc ... 1000 Vpe: Spannungsmessung Uber XU1, XV1, XW1, XW1, XC1 und XD1 (ca. 2 MOhm gegen Masse).
100 Vpg ... 1200 Vac:  Galvanisch getrennte Spannungsmessung tber X15. Daflr muss DC-DC-Wandler A92 und
Transformator T90 verwendet werden. X15 verfligt iber 27,4 kOhm Eingénge.
3. X22 wird fiir den NTC Temperatursensor im DCS880 verwendet.
4. XC12 Verbindung zur SDCS-CON-HO01 (BaugréRe H6) oder SDCS-OPL-HO1 (BaugréRe H7, H8).

Einstellungen der SDCS-PIN-H51 fiir Stromrichter der BaugroBen H6 ... H8

Stromkodierung
Baugrofe H6 H7 H8
Stromwandleriibersetzung 2500:1 2500:1 4000:1
Nennstrom [Apc] @ 900 |1200 |1500 |2000 1900 |2050 |2500 |3000 2050 |26OO |3300 |4000 |4800 |5200
R101 ... R116 18 Q
R118 68 Q Kein Knipsen erforderlich..
R119 120 Q Der Strom wird automatisch Uber Einstellung des Typencodes in der Firmware codiert.
R120 249 Q
R121 560 Q
® Nennstrom siehe Typenschild des Stromrichters.
Spannungskodierung
Spannungen laut Typen- 04 mit +S185 04 (400 V) 06 (600 V) 4 (400 V)
schllssel (DD) 05 mit +S185 05 (525 V) 07 (690 V) 5 (525 V)
08 (800 V) 6 (600 V)
10 (990 V) 07 (690 V)
8 (800 V)
0 (990 V)
12 (1200 V)
Netzspannung 20 VAC ...100 VAC 100 VAC ... 525 VAC 526 VAC ... 1000 VAC 100 VAC ... 1200 VAC
Verwendete Anschliisse X15 mit entferntem Xu2 XU1 X15 mit DC-DC
Null Ohm Widerstand XV2 XV1 Wandler A92 und
R221 ... R225 XW2 XW1 Transformator T90
(herausgeschnitten) XC2 XC1
XD2 XD1
Parametereinstellung 120V ov ov ov
95.28 Set: Antrieb
Skalierung
Wechselspannung

Technische Daten
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Schalter

Schalter J1 auf Einstellung getrennt lassen (Grundeinstellung).

Einbauort der SDCS-CON-H01

BaugroRe H6:

- Die Karte befindet sich im Inneren des Moduls.

111

Die Baugrofien H7 und H8 bestehen aus einer Steuereinheit und einem Leistungsteil:

- Die Karte befindet sich im Inneren des Leistungsteils.

Aufbau der SDCS-PIN-H51
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Zundimpulstransformatorkarte SDCS-PIN-H41 (H6 ... H8)
Die Schnittstelle zum Leistungsteil der Stromrichtermodule Baugrofien H6 ... H8 von 900 A bis 5200 A
beinhaltet eine oder zwei Zindimpulstransformatorplatinen SCDS-PIN-H41.

Stromrichter mit einer Briicke (2-Q) sind mit einer Karte ausgestattet. Stromrichter mit 2 antiparallelen Briicken
(4-Q) bendtigen zwei Karten.

Einbauort der SDCS-PIN-H41

BaugrofRe H6:

- Die Karte befindet sich im Inneren des Moduls.

Die Baugrofien H7 und H8 bestehen aus einer Steuereinheit und einem Leistungsteil:
- Die Karte befindet sich im Inneren des Leistungsteils.

Aufbau der SDCS-PIN-H41

270

"
—
X1G X2G X3G X4G X5G X6G .
O H @) H @) @) Die Karte besteht aus
— — — — — sechs Zindubertragern
X1K X2K X3K X4K X5K X6K . .
é T1 T2 30 T4 T5 ° 5 mit Verstarkern.
x1 x2 2
— = o
XS13 X1B_G X1B_K X2B_G X2B_K X3B_G X3B_K X4B_G X4B_K X5B_G X5B_K| X6B_G X6B_K xs23
[ R4 || R224 I R134 I R244 || R154 I R264 \
o . - @
SDCS-PIN-H41
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SDCS-PIN-H41
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052R0002
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904LF

ABB
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052R0002 =
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ABB
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052R0002 ©

ABB
38SC 730 ¢
052R0002

BL_PIN-H41_003_b.ai
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Optical Power Link Karte SDCS-OPL-H01 (H7, H8)

Module der Baugréen H7 und H8 bestehen aus einer Steuereinheit und einem Leistungsteil. Die Karte ist die
Schnittstelle zwischen Steuereinheit und Leistungsteil, zu Verbindung werden LWL-Kabel benutzt.

Es gibt folgende Anschliisse

Stecker V1, V2 fir LWL verbinden die SDCS-CON-HO01 Gber die SDCS-DSL-H1x und werden zur Steuerung
gebraucht.

Stecker V11, V12 fur LWL verbinden die SDCS-CON-HO01 iber die SDCD-DSL-H1x fiur die Funktion sicher
abgeschaltetes Drehmoment (STO). Die maximale Lange des Kunststoff-LWLs betragt 5 m.

An Stecker X4 kann ein Scope zur Messung des Ankerstroms, direkt Gber dem Burdenwiderstand,
angeschlossen werden.

X4 Strommessung

1 IACT Messpunkt fiir ein Scope. Skalierung s. 13.80 Skalierung fester Stromausgang.
2 - -

3 - -

4 GND1 Hauptmasse (mit Gehduse verbunden)

SA_880_013_OPL_b.ai

Stecker XC12 Verbindung zur SDCS-PIN-H51.
Stecker XS13 Verbindung zur SDCS-PIN-H41.
Stecker X38 Verbindung zur SDCS-POW-HO01.
Stecker XSMC (X96) stellt die Verbindung zum Netzschiitz her und muss benutzt werden. Stecker XSMC der
Steuereinheit darf wegen der Funktion sicher abgeschaltetes Drehmoment (STO) nicht benutzt werden.
XSMC (X96) Netzschitz
MCCOM |~ 250V, /30V,.  Festanschluss Netzschiitz

MCNO L1 2A ]
STOCOM —— 250 V. /30 Ve Festanschluss Nullstromiiber-

wachung sicher abgeschaltete

sToNO  —— 2a Dreh < (5T0)

SA_880_013_OPL_bai

XSMC (X96): Netzschiitz

MCCOM Festanschluss Netzschiitz

MCNO 250 VAC / 30 VDC’ 2 A

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5mm2

Durch Varistoren geschutzt

STOCOM Festanschluss Nullstromlberwachung sicher abgeschaltete Drehmoment (STO)
STONO 250 Vpoc /30 Vpe, 2A

Maximaler Leiterquerschnitt 2,5mm2

Durch Varistoren geschiitzt

Netzschiitz Ein Befehl:

06.24.b07 Stromreglerstatuswort 1

Technische Daten
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Einbauort der SDCS-OPL-H01

Die Karte befindet sich im Inneren des Leistungsteils.
Aufbau der SDCS-OPL-H01

2 X300 2 o’ ® xas !
Strommessung STOin STO aus Steuerung
it einem Scope VA1 | a2 | var | vz | vi | vz
X4 XSMC (X96)
! 4 Rx | R | ™ | x| Rx | Tx ! 4
Nwr/a /A w/aw/aw/awy | — BL_OPL-HO1_001 _b.ai
[ [ \HANANANANA | e-oroLe

S I B A A A A

Hauptschiitz

3
=
&
g
8
=

Strommessung mit Hauptschiitz
einem Scope
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Verbindung zwischen Ziind- und Rechnerkarte fiir H6 ... H8

2-Q, BaugroRe H6
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‘ V2
V11

|

sz

\ V12 V12 B @ @ @
v @ X
\ SDCS-DSL-H1x x SDCS-PIN-H41 ol ol SDCS-PIN-H41 |
' SDCS-CON-H01 SDCS-OPL-HO1 '
‘ Steuereinheit Leistungsteil
BL_PIN-H41_002_4Q_c.ai
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Schaltplan

Typische Ankerkreisschaltung fir Baugréfie H6 mit SDCS-PIN-H51 und SDCS-PIN-H41:
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Typische Ankerkreisschaltung fur Baugrofien H7 und H8 mit SDCS-PIN-H51 und SDCS-PIN-H41:
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Potenzialtrennung - T90, A92, F11, F90

Potenzialtrennung ist eine Option fur
Stromrichter der BaugréRen H5 ... H8
und Nennspannungen < 1000 V.

Bei Stromrichtern mit AC-
Nennspannungen > 1000 V oder
12-Puls Seriell > 2 x 500 V muss
Potenzialtrennung benutzt werden.

Sie ersetzt die hochohmige
Spannungsmessung und bietet den
Vorteil einer kompletten galvanischen
Trennung von Leistungsteil und

DC-DC-Wandler A92

Transformator T90

SDCS-PIN-H51

Elektronik P42000D3-0111 (3ADN260008P0001) oder ~ 3ADT745047P0001
P42001D3 (3ADV050096P0007)
Der Transformator T90 und der
DC-DC-Wandler A92 befinden sich
aufderhalb des Stromrichtermoduls.
Die Kanale der internen Gleich- und
Wechselspannungsmessung werden
geoffnet und an T90 und A92
angeschlossen.
Hardware- und Software-Einstellungen:
Spannungskodierung
Baugrofe H6 / H7 / H8
Stromr.Nennspg. [V] Y=4(400V) |Y=6(00V) |Y=7(690V) |[Y=8(B00V) |Y=10(1000V) |Y =12(1200V)
U1 [Vac] @ Y =5 (500 V)
Netznennspannung [Vac] | 100 ... 525 270 ... 600 315... 690 360 ... 800 450 ... 1000 540 ... 1200
Spannungsmessung wird | 500 600 690 800 1000 1200
mit Typenschlissel oder
Parameter (95.28) skaliert
Messkarte SDCS-PIN-HO01 Stecker X15 benutzen
Potenzialtrennung
Sicherung F11 1500V, 5A
DC-DC-Wandler A92 (1) | P42000D3-0111 (3ADN260008P0001)
Schalterstellung Rg 0 (675 V) ‘ 1(810V) ‘ 2 (945 V) ‘ 3 (1080 V) | 5 (1350 V) ‘ 6 (1620 V)
DC-DC-Wandler A92 (2) | P42001D3 (3ADV050096P0007)
Schalterstellung Rg - ‘ - ‘ - ‘ - | A (1400 V) ‘ B (1600 V)
Sicherung F90 1000V, 10 A
Transformator T90 3ADT745047P0001
Sekundarklemmen 2U1 2U2 2U3 2U4 2U5 2U6
2V1 2V2 2v3 2v4 2V5 2V6
2W1 2W2 2W3 2W4 2W5 2W6
2N 2N 2N 2N 2N 2N

® Nennspannung siehe Typenschild des Stromrichters.
Fur weitere Informationen tber 12-Puls s. DCS880 12-pulse manual.
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H8 mit SDCS-PIN-H51, SDCS-PIN-H41 und

Typische Ankerkreisschaltung flr Baugrofien H6 ...

Potenzialtrennung:
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DC-DC-Wandler A92 (1)
Prinzipdarstellung des Stromlaufplans eines DC-DC-Wandlers A92 (1)

; — = o+
1 1I % Y susgmngun

Spannungseingang

e T —

O —

SF_WAN_001_A92_b.ai

ol

Hilfsspannung

20-253V, e
Daten
Wahlbare Spannungsverstarkung 675 | 810 | 945 | 1080 | 1350 1620 Vpe
Schalterstellung 0 1 2 3 5 6 -
Ausgangsspannung: 20 mA; 10 V; 4 ... 20 mA
Hilfsspannung: 20 ... 253 Vpcpe: 50/60 Hz; 3 W
Luftstrecke: Hilfsspannung zum Ausgang: > 13 mm
Ein-/Ausgang zur Hilfsspannung: > 14 mm

Isolationsspannung: 2200V
Isolationspriifspannung: 10 kVac
Umgebungstemperaturbereich: -10 ... +70°C (P42000D3-0111)
Gewicht: Ca.500g

Die Spannungsverstarkung und das Frequenzverhalten sind speziell fir DCS880 Stromrichter ausgelegt.

Abmessungen in mm

67,5 N L 118,0
Klemmenbelegung:
15 Ei s T
ingang spannung - @ OOOOI0OCO
23 Eingang Spannung + (< 3600 V) P P e P CeCpe
(00700000000
27 Hilfsspannung AC/DC
28 Hilfsspannung AC/DC
o
=)
37 Ausgang Strom + 2
38 Ausgang Spannung +
39 Ausgang Strom - 000000000000
40 Ausgang Spannung - T T
OOB®O0OO0ICOBO
BE_KLE_001_a.ai Schnappbefestigung auf Hutschiene 35 mm

DIN EN 50 022

Technische Daten
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



_tl!-ll-...llll...ll..."-!
-
.

PrEEassSs s sBREEEEE

Transformator T90
Prinzipschaltplan des Transformators T90
U 2N 2U6 2U5 2u4 2U3 2U2 2U1
o o)

—
k1Y : 2V6 2V5 2V4 2V3 2V2 2V1
O

J—r
1w | 2W6 2W5 2W4 2W3 2W2 2W1
O

+I—
N

seuquj 2 0!

Daten

Wahlbare Ubersetzungsverhéltnisse Uprim'

Ausgangsspannung:
Isolationsspannung:
Isolationsprifspannung:
Umgebungstemperaturbereich:
Gewicht:

Abmessungen in mm

(3ADT745047)

500, 600, 690, 800,1000, 1200 V¢ rms
7,3 Vpc rms

1200 V

3500 V

-10...+70°C
2,1kg

Die Anschllsse auf der Primarseite des

Transformators sind eine Sonderausfiihrung
(Kabelschuhklemmen).

Vorgehensweise:

Zuerst die Schraube entgegen dem Uhrzeigersinn
bis zum Endanschlag drehen und dann die
Abdeckung wegklappen. Den Kabelschuh
einstecken, die Abdeckung zuklappen und wieder

max 110

im Uhrzeigersinn festschrauben.

52x7.7

(6]
B
\

80

gmm
I

130

‘ r 118...120

r 130
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Abmessungen und Gewichte

Mafzeichnungen des DCS880 s. unten. Die Malie sind in Millimetern angegeben.

BaugroBe h*w*d[mm] h*w * d [inch] Gewicht [kg] Gewicht [Ibs]
HA1 370270215 14.56*10.63*8.46 11 25
H2 370*270*271 14.56*10.63*10.67 16 36
H3 460*270*317 18.11*10.63*12.48 25 56
H4 645*270*352 25.39*10.63*13.86 38 84
H5 750*270*372 29.53*10.63*14.65 55 122
H6 944*510*410 37.17*20.08*16.14 110 243
H7 1750*460*410 68.90*18.11*16.14 180 397
H8 1750*760*570 68.90%29.92*22.44 315 695
Baugrofe H1
DCS880-S01-0020
DCS880-S01-0045
DCS880-S01-0065
DCS880-S01-0090
DCS880-S02-0025
DCS880-S02-0050
DCS880-S02-0075
DCS880-S02-0100
Toin' /P Luftstrom T(;n
270
225 W % =
o | 216 5
e |{ Schraube Msﬂ Feldklemmen 6] o ﬂ Feldklemmen E E E
[ i B — - m‘ é a
g i 2
ED Signalklemmen
"é Hilfsspannungsklemmen
Leistungsklemmen
=
2 °

4x45=180

Erdung M6

Schraube M6

D, o
s

108,5 (PIN-H01)

172 (CON-HO1)

100
Minimale

Bodenfreiheit

.

2

MG_880_001_H1_bai
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BaugroRe H2

DCS880-S01-0135
DCS880-S01-0180
DCS880-S01-0225
DCS880-S01-0270

DCS880-S02-0150
DCS880-S02-0200

DCS880-S02-0250
DCS880-S02-0300

; min.
T(;n' 1\ Luftstrom 10

L 225 o T
=} r 7 269 5
Feldklemmen 2| 5
(5\ Schraube M6 =1~ mm 6| © Feldklemmen S| ES
) 0
St ¥ 538
a a

N=—={

Montagerichtung

”, N

/{\ |
M=l
@ @
i E‘ Signalklemmen

Hilfsspannungsklemmen

370,5
350
307

Leistungsklemmen

m\
o
olllolllelllo — 2
Y o o
C1 U1 W1 D1 i « 7 -
121,56 %
12,5 164,5 (PIN-HO1 3|2 g
| E o
Erdung M6 Schraube M6 228 (CON-HO1) i é §
4x45 =180 W %

MG_880_002_H2_b.ai
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Baugrofe H3

DCS880-S01-0315
DCS880-S01-0405
DCS880-S01-0470

DCS880-S02-0350
DCS880-S02-0450
DCS880-S02-0520

600 V Gerate

DCS880-S01-0290
DCS880-S02-0320

min. ﬂ\ Luftstrom
10

270

min.

10

225

hwe g Feldklemmen 6]

459
438,5

50 Nm
4 x45=180

Erdung M10

Schraube M10

Montagerichtung

Signalklemmen

Hilfsspannungsklemmen

Leistungsklemmen

| 313 2
ol @
Feldklemmen & g é
(] 0o
‘*[ - e - L 158

r

i 2

~

()]

[sp]
*
& 147,5 0T
208 (PIN-HO1) 2l £5
272 (CON-HO1) | T3

2.

.

MG_880_003_H3_b.ai
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BaugroRe H4

DCS880-S01-0610
DCS880-S01-0740
DCS880-S01-0900

DCS880-S02-0680
DCS880-S02-0820
DCS880-S02-1000

600 V Gerate

DCS880-S01-0590
DCS880-S02-0650

Z min.
min. Luftstrom 10
10
2% 225 | 352 %
) Feldklemmen ‘ SE
1 — Feldklemmen 3 1=
o |—_L| Lufterklemmen 01\ ~ jﬂ o N €8
| AN A p=Ja]
Schraube M6 =3 =}
j=2)
[=4
2
<
2
; ﬁ
j=2)
8
c
o
=
3 ﬁ kot Signalklemmen ~
& 5
(————— T
Hilfsspannungsklemmen
P—
.
(V=) Leistungsklemmen
ABB
]
— ° z
I 0 Q ° D
& 9 = | {_é 2
q o] 1475 gl E §
Schraube M12 195,5 -~ =m
243 (PIN-HO1) y////
Erdung M12 305 (CON-HO01) A

MG_880_004_H4_a.ai
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BaugroRe H5

DCS880-S01-1190
DCS880-S02-1190
5 50
270
225
34 Lufterklemme
!— AN

Schraube M6

w0
o
N
3 oo
| | =7
RI 0BG d G
30] “™[]a0] " Jao f
175 50 80 Schraube M12
86
* Erdung M12

Montagerichtung

50 368 ®
Minimale 3 ©
Riickseiten- 330 N jé
Z freiheit N ZE
.
go’. Minimale i
) Vorderseitenfreiheit
oy
1
t
Luftstrom
Hilfsspannungsklemmen
Signalklemmen
~
~
q o]
Leistungsklemmen
d D
S 4 -
« 126 S g
179 30 gl 2L
~ E c
290 (PIN-H) £3
307 (CON-H) =a
vz

MG_880_005_H5_b.ai

Deckenfreiheit
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BaugroRe H6
DCS880-S0B-0900

DCS880-S0B-1200 Busbars in mm:
DCS880-S0B-1500 DC:80x 10
DCS880-S0B-2000 AC:60x5
510 7
| 400 R T
855 gl= ¢
Far M10 517 RIES
sé
N
AR DCS880 |
Q :
Halter Halter 1
° °
min.480 ® °
g A
I\ .
o
° °
Erdung M12 o . "I
:= o = I > i Kab_elkanal
\ Erdung M12 © o) Eroer:;e:;gr:
g dlb | BB Literiemmen S o do o '
T E———e— M = Q Q Q
‘T 349.5 o1 65.5 25L50 50 | 50 3
400 AN Y 3les
461 \ 3255 = - g_@
\ S

MG_880_006_H6_a.a

Einbau des Moduls der BaugroBe H6 in einen Schaltschrank

Im Schaltschrank missen zwei Halterungen so angebracht werden, dass sie das Gewicht des Moduls tragen
koénnen. Der Mindestabstand zwischen den Halterungen muss wegen der erforderlichen Luftstrecken
(DC-Stromschienen) 480 mm betragen.

Auf der L-fdrmigen Halterung (siehe Abbildung) kann der Stromrichter voribergehend auf dem vorderen Ende
der Halterung abgesetzt werden (das Gewicht wird immer noch von einer Hubeinrichtung getragen), bevor er
dann nach hinten in den Schaltschrank geschoben wird. Die Bohrungen oben und unten in der Riickwand des
Stromrichters dienen zur Befestigung des Gerats.

Abmessungen und Gewichte
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BaugroRe H7
(+P906)

DCS880-S0b-1900
DCS880-S0b-2050
DCS880-S0b-2500
DCS880-S0b-3000

458,2

Mit externer Steuereinheit 425
(+P906) 375
250
20 10x20
\_“/ o
(ARB DCS880
C

1725

1750

Luftzufuhr

@ .. L] '.
1 me ©
|l
. ©
I
%%]ﬂ | rurne "—. HH [H' o ° .
| — ﬂmﬂl‘mﬂ 3 O [ MG_880_008_H7_a.ai
w0 S|} 72 | 100 \L/iztf/%frl:\': rechts,
;’ | 385 links und v’on hint’en
445 3%
z \[3 4682
gl g
aATB ©
Q
% A
Steuereinheit Leistungsteil
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BaugroRe H8
Anschluss links
(+P906)

DCS880-S0b-4800-0dL \g

r—230

129

DCS880-S0b-5200-0dL

Mit externer Steuereinheit
(+P906)

1725

225

U1

200

200

I

Steuereinheit

559

o
O

Erdung M12 j]
N

422

—126—

20
2 —— (MR —=
Vﬂ—_ﬁ w’
‘ ‘ éﬁﬁ.
— —
aB i
8
F
.
4TI ] J
g N eatars -

Leistungsteil

509

MG_800_007_D7_a.ai

Stromschienen in mm:
AC und DC: 100 x 10
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BaugroRe H8

Anschlussrechts
(+P906)
DCS880-S0b-4800-0dR 359 530 020 -
DCS880-S0b-5200-0dR Far M10 350 ) \
Mit externer Steuereinheit % . &
(+P906) . A.' DCS880 Il
) z Z C1
* o] DI
. - g
=il
| B2
I B V1
el ¥ 8 § E
oA
N d
Druckschalter —{ L%ﬂ
Lo 40
Oo 2
O 2
Erdung M12 e
ey 1] — I — ™
490 T 490
%’—%{\ﬂ e 0 |90 MG_800_007_D7_b.ai
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Im Stromrichter der BaugroRe H5 ... H8 eingebaute Zweigsicherungen

Bau- |Stromrichtertyp Sicherungstyp Baugrofe
groRe Sicherung
400V /500 V (IEC)/ 525V (UL)
H5 |DCS880-S0b-1190-04/05 UR 900A/690V 2
H6 |DCS880-S0b-1200-04/05 UR 800A/660V 5
H6 |DCS880-S0b-1500-04/05 UR 1250 A/ 660 V 5
H6 |DCS880-S0b-2000-04/05 UR 1600 A/ 660 V 5
H7 |DCS880-S0b-2050-05 UR 1500 A/ 660 V 5
H7 |DCS880-S0b-2500-04/05 UR 900A/660V © 5
H7 |DCS880-S0b-3000-04/05 UR 1250A /660 V ©® 5
H8 |DCS880-S0b-3300-04/05 UR 2500 A/ 660 V 7
H8 |DCS880-S0b-4000-04/05 UR 3000 A /660 V 7
H8 |DCS880-S0b-5200-04/05 UR 3500 A /690 V 7
600 V /690 V
H6 |DCS880-S0b-0900-06/07 UR 630A/1250V 6
H6 |DCS880-S0b-1500-06/07 UR 1100 A/ 1250 V 6
H6 |DCS880-S01-2000-06/07 UR 1400 A/ 1100 V 6
H7 |DCS880-S0b-2050-06/07 UR 700A/1250V © 6
H7 |DCS880-S0b-2500-06/07 UR 1000A/ 1250V © 6
H7 |DCS880-S0b-3000-06/07 UR 1100A/ 1250 V O 6
H8 |DCS880-S0b-3300-06/07 UR 2500 A/ 1000 V 8
H8 |DCS880-S0b-4000-06/07 UR 3000 A/ 1000V 8
H8 |DCS880-S0b-4800-06/07 UR 3000 A/ 1000 V 8
800 V
H7 |DCS880-S0b-1900-08 UR 630A/1250V © 6
H7 |DCS880-S0b-2500-08 UR 1000A/1250 V © 6
H7 |DCS880-S0b-3000-08 UR 1100A/ 1250 V O 6
H8 |DCS880-S0b-3300-08 UR 2500 A/ 1000 V 8
H8 |DCS880-S0b-4000-08 UR 3000 A/ 1000 V 8
H8 |DCS880-S0b-4800-08 UR 3000 A/ 1000 V 8
1000 V
H8 |DCS880-S0b-2050-10 UR 1800 A/ 1250 V 9
H8 |DCS880-S0b-2600-10 UR 1800 A/ 1250 V 9
H8 |DCS880-S0b-3300-10 UR 2500 A/ 1250 V 9
H8 |DCS880-S0b-4000-10 UR 2500 A/ 1250 V 9
1200 V
H8 |Daten auf Anfrage -

@® Zwei Sicherungen pro Thyristor (12 Sicherungen pro Briicke).

u1

Vi1

w1

‘ ‘ *-C1(+)
V117 Xiva V1378 XjZVQS V1575 §Z V22

1 D F1 3D F15[J—Zwe\gsicherung

= Zweig

o) e )

V147§ §in21 vi6ZS Sivzs y12Z§ X;ZVQIS;'

D1 ()
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BaugroRe 2

pa—
! e 1| T
K SO oH
LI v
J G |<—
BaugroRe A[mm] | B[mm] | D [mm] | E [mm] F G [mm] H
2 50 51 77 61 M10 10 M24

BaugroBe 5, 6 BaugroBe 7 ... 9

Indikator

* *

k
Ld - E: @H@ ]| g
b | e | o = I
" |

max d

max d

@ 56

max 105

| nl | -
= ,‘ j I ] i — i BaugroBe | A [mm]
I I 7 62
[ I 8 90
) i 9 105
BaugroBe | a[mm] | b [mm] |c [mm]|d [mm]
5 50 29 30 76 Hi . .
6 80 4 | 30 | 76 Inweis:

Die angegebenen Male kénnen in Einzelfallen
Uberschritten werden. Sie dienen nur zur

Orientierung.

Abmessungen und Gewichte
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Zubehor

Die Feldsteller DCF803-0016, FEX-425-Int und DCF803-0035 sind halbgesteuerte dreiphasige
Stromrichter. Alle Feldsteller nutzen die gleiche Rechnerkarte SDCS-FEX-4. Die Karte verfiigt tGber
eine eigene Synchronisation und Stromregelung. Der Strommesskanal wird automatisch anhand des
Motornennfeldstroms skaliert. Der Feldsteller wird tber die Antriebs-zu-Antriebs Kommunikation vom
Ankerstromrichter vollstandig gesteuert und Uberwacht.

Der Feldsteller kann sowohl dreiphasig als auch einphasig arbeiten. Fir einphasigen Betrieb werden
die Klemmen U und W benutzt.

- Mes{sléazal
o X100:5A (+)
ie Einstellu rden- BSA O
D Srttung dor o X 100: 35 A (1)
Nennfeldstrom ab Zi_ ZS_ ZS_

X101: U1 —4§ i

X101: V1 N IFeId

X101: WH1 —

A N AN

4X100: D1 (-)

SF_FEX4_001_measu-ch_a.ai

Aufbau der SDCS-FEX-4

240
Q :
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” P2 Tl Pl S
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g GD - T110 O
‘ s ‘ - =
i o X100 H o
Field | || | » o
c
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2@ |- u
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)
5800
T111 - - @‘ 0
,,,,,,,,,,,, R Dpgoo | U7300 ° =
i ! SBOI
! | u731@ 6
} | R106 &
&
| =
s|@ . | V110 | = =
| ! = =
i o
Maing| 5| D| |~ xw01 | I =i
| | R107 =SE
® | | -
w | o
| %
. ! | 82 D
I ! Q D~
| [ R108 O
o I I R X7 T S~

BL_FEX4_001_b.ai

X1: 24V supply X3: DCSLink

X1 24V o X3:1 |[GND B

X2 | OV o X3:2 |CANL
X3:3 |CANH

Anschlussquerschnitte FEX-425, DCF803-0016, DCF803-0035:

Klemme Flexibles Kabel

Max [mm?] Drehmoment [Nm]
X1
X3 0,25...1,5 0,5...0,6
X100 Feld
X101 Netz 6 /AWG10 1,5..17

Zubehor
3ADWO000462R0403 DCS880 Hardware Handbuch de d



134

Elektrische Daten

Leistungsteil

AC-Eingangsspannung 110V -15% ... 500 V +10%; ein- oder dreiphasig
AC-Eingangsstrom < DC Ausgangsstrom

Frequenz Wie beim DCS Stromrichter

AC-Isolationsspannung 600 V

Netzdrossel Extern

Netzsicherungen KTK25 fur FEX-425-Int; extern fir DCF803-0016 und DCF803-0035
DC-Ausgangsstrom @ 0.3A...16 A=DCF803-0016

0.3A...25 A= FEX-425-Int
0.3A...35A=DCF803-0035

Verlustleistung < 130 W (bei Nennstrom)
Hilfsspannungsversorgung

DC-Eingangsspannung 24 Vpe

DC-Eingangsstrom < 200 mA Versorgung iber X51 der SDCS-DSL-H1x
Pufferung 10 ms

@ Drei- oder einphasiger Betrieb.

Steuereinheit

Die Steuerung umfasst folgende Hauptbausteine:

— Mikroprozessor H8 fir die Stromregelung, Synchronisation und Fehlerbehandlung.

— Zwei kanalige Feldiststrommessung im DC-Kreis.

— Hochohmige Messung der Wechselspannung. Fehlerstromwiderstand gegen Erde 1,6 M.
— H8 Prozessor fiir die Antrieb-zu-Antrieb Kommunikation nach CAN-Standard.

— Treiberschaltung zur Ziindung der halbgesteuerten Briicke.

— Die Firmware ist in einem Flash-Speicher abgelegt und enthalt:
Die PI-Stromregelung fur den Feldkreis.
Die Fehler- und Rlcksetzlogik.
Die Synchronisation und PLL-Funktion.
Die Einstellung des Strommesskanals.

Die Einstellung der Parameter erfolgt tiber den Ankerstromrichter mit der Antrieb-zu-Antrieb
Kommunikation. Der Feldstromsollwert, der Feldstromistwert, die Stromregelung und die Statusbits
werden zyklisch Uber die Antrieb-zu-Antrieb Kommunikation gesendet.

Der Feldsteller verfligt Gber eine Funktion zur automatischen Skalierung des Blrdenwiderstands auf
Basis des Motornennfeldstroms.

Leistungsteil

Das Leistungsteil ist eine halbgesteuerte dreiphasige Briicke mit Freilaufdiode.

Die externen Feldsteller DCF803-0016 und DCF803-0035 beinhalten eine halbgesteuerte
dreiphasige Briicke einschliel3lich Thyristorschutzbeschaltung auf der SDCS-FEX-4. Die
Netzsicherungen, die Netzdrossel und der Transformator miissen auferhalb des Gehauses installiert
werden.

Die FEX-425-Int (interner Feldsteller) kann nur in H5 und H6 Modulen installiert werden. Das Gerat
beinhaltet eine SCDS-FEX-4. Bei einem H5 muss die Versorgungsspannung Uber Netzdrosseln und
Sicherungen, die aulierhalb des Moduls installiert sind, angeschlossen werden.

Bei einem H6 muss die Versorgungsspannung Uber externe Netzdrosseln angeschlossen werden.
Die Sicherungen befinden sich innerhalb des Moduls.

Zubehér
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Fir einphasigen Betrieb missen die Klemmen U und W verwendet werden. Bei einphasigem Betrieb
sollte ein Spartransformator fiir die Spannungsanpassung verwendet werden.

Siehe den Vergleich der Ausgangsspannungswelligkeit bei ein- und dreiphasigem Betrieb.
Spannungswelligkeit der Spannung UDC in Abhangigkeit der Betriebsart.

1

| —

e
N
a

o
@

Spannungswelligkeit Vsec

025 S

— ~ dreiphasig, halbgesteuert

0,1 04 U, Feld 07 dreiphasig, vollgesteuert

DZ_LIN_014_Spg-well_a.ai

DCSLink Kommunikation

Der Feldstromrichter wird vom Ankerstromrichter iber DCSLink, basierend auf CAN-Hardware,
gesteuert.

SDCS-FEX-4
X1:1 S R Spannungsversorgung |Anmerkungen
m 24V <200 mA 24V geerdete Spannungsversorgung Uber
2 he X51 der SDCS-DSL-HOx
uSaly $1100:1 oany DSL-Kommunikation Anmerkungen
2 ¢ J‘ Busabschluss
3 g2 omw S1100: 1=0ON 120 Ohm
GNDB 1=0FF Kein Abschluss
$1100:3 I | s1100:2 Abschluss der Erde
S1100: 2=0N 200 kOhm R-C Abschluss der Erde
Abschluss 200 kOhm 3=0N 0 Ohm Abschluss der Erde
SF_FEX4_002_DCSLink_a.dsf 2, 3=0FF Kein Abschluss

Einstellen der Knotenadresse mit:
S800 Stelle 0 (die Knotenadresse 00 ist nicht moglich).

S801 Stelle 10.

Im entsprechenden Ankerstromrichter muss dieselbe Knotenadresse eingestellt
werden.

Beispiel: Knotenadresse = 13 ==> S800 = 3 and S801 = 1.

S800

S801

Einstellen der Ubertragungsgeschwindigkeit mit S1100.

S$1100:6 | S1100:5 | S1100:4 [Baudrate |Auswahl im Ankerstromrichter,
[kBaud] Parameter (94.02)
OFF OFF OFF 20 0
OFF OFF ON 50 1
OFF ON OFF 125 2
OFF ON ON 250 3
ON OFF OFF 500 4
ON OFF ON 800 5
ON ON OFF 888 6
ON ON ON 1000 7

Zubehor
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RS232-Anschluss

Die RS232-Schnittstelle wird zum Runterladen des Firmwarepakets Feldsteller verwendet.

Das Laden der Firmware wird durch die Einstellung von S2:1-2 aktiviert, bevor die Hilfsspannung
eingeschaltet wird. Feldstellermodus ist S2: 3-4 (Grundeinstellung).

Diagnose

Alle Meldungen werden an den Ankerstromrichter gesendet und in den Signalen 04.26, 04.27, 04.36
und 04.37 angezeigt. Bei einer Unterbrechung der Ubertragung oder einem Fehler bei den
Knotenadressen kann die einfache Fehleranzeige auf der SDCS-FEX-4 verwendet werden.

Deshalb ist das Gerat mit zwei kleinen LEDs ausgestattet.

V730 = Grun
V731 = Gelb
Folgende Meldungen werden angezeigt:
Beide AUS 24 V Spannungsversorgung fehlt
Grine, gelbe LED dauernd Firmware fehlt oder S2:1-2
Grune LED blinkt 16 A/25 A/35 A Ausgang aktiv, warten auf DCSLink
Kommunikation
Grune LED dauernd 16 A/25 A/35 A Ausgang aktiv, DCSLink
Kommunikation OK
Gelbe LED blinkt 5 A Ausgang aktiv (X100:2), warten auf DCSLink
Kommunikation
Gelbe LED dauernd 5 A Ausgang aktiv (X100:2), DCSLink Kommunikation OK
Grune, gelbe LED abwechselnd:
X-Mal gelb Y-Mal griin Warnung oder Fehler
X=1 Y =1 Warnung Phase fehlt, s. Parameter 28.63/42.68
Y =2 Warnung  Temperatur Kuhlkérper
Y=6 Warnung  Parameter hinzugefugt
Y=7 Warnung  Parameter hoch- oder runterladen fehlerhaft
Y=8 Warnung  Kompatibilitat
Y=9 Warnung  Parameter wiederhergestellt
X=2 Y =1 Fehler DCSLink Kommunikation
Y=2 Fehler Netzsynchronisation
Y =3 Fehler Uberstrom
Y=4 Fehler Schneller Spannungsanstieg, s. Parameter 28.62/42.67
Y=5 Fehler AC-Versorgungsspannung < 30 V¢
Y=6 Fehler ACVersorgungsspannung > 650 V¢
Y=9 Fehler Temperatur Kiihlkorper
Y =10 Fehler Parameterflash lesen
Y =11 Fehler Kompatibilitat
Y =12 Fehler Hilfsspannung
Y =14 Fehler Allgemein Hardware (kein Riicksetzen maéglich)
Y =15 Fehler Allgemein Firmware (kein Ricksetzen méglich)
Netzdrosseln (L3),
Spartransformator (T3),

Sicherungen (F3.x).

Zubehér
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Konfiguration DCF803-0016 und DCF803-0035 (H1 ... H8)
Dreiphasige Verbindung, siehe auch Parameter 28.63 und 42.68.

F3.1

137

K3 L3 DCF803-0016 / 35
—-Jo oP1 )
SDCS-FEX-4
V1 5A (+)
— O o)
wi | 416735 A (+)

Versorgungsspannung max. 500 V, .

SF_DCF_003_FEX4_a.ai

Einphasige Verbindung, siehe auch Parameter 28.63 und 42.68.
F3.2

T3

F3.1 K3 L3

U1

Versorgungs- —am—0
spannung

max. 600V, Max. 500 VAC V1
Einphasig T
W1 S

== == —l—

DCF803-0016 / 35

SDCS-FEX-4

16/35 A (+)

SF_DCF_003_FEX4_a.ai
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Abmessungen
DCF803-0016

Abmessungen in mm
Gewicht ca. 6 kg

173

100———]

—
& b

X2
O x x3a @
S1100

13|21 |

S801

@) i
S800

Bei Montage auf

—36.5—

Einbauplatte
Durchmesser 5 mm
vorsehen

Freibohrung min
/ fur Tr

90

© @ =z B
=
1® [sse] [v505] @
N L
/\L16A 5A D1 @ utviwe N
Erdung M6 Klemme X100, X101
MG_DCF_002_803-0016_a.ai Anschlussquerschnitt max. AWG 7
DCF803-0035
170
Abmessungen in mm 100
Gewicht ca. 6 kg .
a7 o
® x & xs @
L 21 U 321 I —
o o p
© @ ]
1@  lsoo] fses] @F —
| L L
/135A5AD1 @ utviwe ) =

Erdung M6
MG_DCF_003_803-0035_a.ai

Klemme X100, X101
Anschlussquerschnitt max. AWG 7

Zubehor
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FEX-425-Int configuration (H5)
Dreiphasige Verbindung, siehe auch Parameter28.63 und 42.68.

. F31 X0l 1 FEX-425-Int !x1oo:
e s F301 U1 D1(-)
SDCS-FEX-4
——~_m 5A(+)
. 35A(+)
Versorgungsspannung max. 500V, |‘ ''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''''' 1

(G
K_lj"
(5
=
R::‘vzw
(Gﬂm
(s NV|5
R‘;‘vza
(GH23
EY
25
R‘;‘vas
R25
D1 (-) 4

1

[

A

st 34000/1

S2[ Pt

52| P2

U1

t

Ts1[P2

PE
=

c26
c22

3 ; :
X R e T eIl Ry
" K 4 I—I:ZS 4 I—FZS 74
. AR HIEANA - I AR E g
R | o N O
I ol ) Gl I

=

SS_FEX4_001_config_b.ai

Einphasige Verbindung, siehe auch Parameter28.63 und 42.68.

F3.1  x101:| e 1

F32 T3 K3 3% F301* Ut FEX-425-Int ')D(11(_
SDCS-FEX-4

Versorgungsspannung [l Max. 500 V¢ Vi o

max. 600V, Einphasig .

. ZE §3 5 Zg i ] Zg i g :3
HTE [Hﬁ ik [Hﬁ I ['[1_[? iz
| NN N2 N N2 N .
: h3 s TT 2 b TT o a IT i
g v—l gg‘; zl]] 5 8 E[] s 8 gI]] 5 8 !
v E';a '
Sl !
e i i 0. |
w Qe @ - of o
o | s Hl o e Hlow oy
'H:) Zgll Zsll E Zfll '
! o ALY H B H o H
' N AR 2R AR- 2R E: T
: N = H a 3 = 1O
|l-=

SS_FEX4_001_config_t

* Hinweis: Felddrossel und Feldsicherung sind extern!

Weitere Information Uber Netzdrosseln s. Abschnitte Line reactors (L3) (ND30) und Line reactors
type ND401 ... 413 (ND402) in diesem Kapitel.

Zubehor
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FEX-425-Int Konfiguration (H6)
Dreiphasige Verbindung, siehe auch Parameter28.63 und 42.68.

......................................... 1
o I Fo FEX-425-Int .
- y ut D1() '
~ o = SDCS-FEX-4 Pluscode +S164
e o __ y Vi 5A(+)
. ' W F303 w1 ) 35A(+)
Versorgungsspannung max. 500V, |_ ................................................................................

H 23 8
-~ g ?I]] 3 m[] 5 8 NI]] 8
L1 o % o |
- 3 & nE
ol e
-~ gla |8
= g
& AN
—|—o 5
Bla |8

Va6
Vi3

—t cis
— co6

X = K 4 I—FZS 4 I—FZS 74

! I AEFHAFH A

! | B N ] B | ' 8 g
3 = H] @ B a 19

| I-=

SS_FEX4_001_config_b.ai

Versorgungsspannung
max. 600V,

......................................... 1
F32 T3 K3 3 I FEX-425-Int .
' DA(-) '
e SDCS-FEX-4 Pluscode +S164 |

Max.500V,, | 5A(+)

Einphasi
nphasig 35A(+)

— -

R Eh et e e ekl .

B 5 e ] o [ [

: ARG e AR E [ Ak o1

| ol ols ol ole ol ols |15
| N~ | v | R
: B & IT 2 a TT i 3 TT '
- 5 J4h 58 oh &8 Jh 88 |
. 5 ay ) °° o g0

—am—0

— HEE '
—am— - [
- g '
- o' & AR '
wy  EPP i |
&l ., T T
' g Js11 g [z11 g Jegll '

| J| B H A H B H 1

oly oly _ QU){ Olx o ‘DOX oly o o '\t

' N |~ | & BN | N\ | g N |\ | g & -

! 3 = sl @ g o 1 O

1 |-=

SS_FEX4_001_config_b.ai

Weitere Information Uber Netzdrosseln s. Abschnitte Line reactors (L3) (ND30) und Line reactors

type ND401 ... 413 (ND402) in diesem Kapitel.

Zubehér
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DCF803-0050, DCF804-0050, DCF803-0060 und DCF804-0060

DCF803-0050 / 0060 und DCF804-0050 / 0060 sind externe einphasige Feldsteller.

Die halbgesteuerten (1-Q) Feldsteller DCF803-0050/DCF803-0060 enthalten die SDCS-FEX-82,
zwei Thyristor/Dioden Leistungsmodule, Spannungsversorgung und Netzdrossel (L1).

Die vollgesteuerten (4-Q) Feldsteller DCF804-0050/DCF804-0060 enthalten die SDCS-FEX-81,
vier antiparallele Thyristor Leistungsmodule, Spannungsversorgung und Netzdrossel (L1).

Die Steuerung ist ahnlich einer SDCS-FEX-4 in einphasigem Betrieb. Ein Mikroprozessor wird zum
Steuern des Feldstroms und der Ziindimpulse verwendet. Der Gleichstrom wird auf der AC Seite mit
Hilfe eines Stromwandlers gemessen.

+ +
L1 /v Vi L1 /v \Valli\y
——
Netz — Feld Netz — Feld
N N \Val/ \Valis
— = At
T m SS_DCF_001_part_b.ai T m
319
. —_— X2:1 Reserviert
] 1 '_ 'I
ut U@, - A - v21 v22 v23 V24 X2:2 Reserviert
L]
' : | Netzdrossel | v11 vi2 V13 via X2:3 GNDB Erde der Kommunikationsschnittstelle
Vi @, -r——7" X2:4 CANL DCSLink z.B. X52:2 oder X53:2
: ' = X2:5 CANH DCSLink z.B. X52:3 oder X53:3
L]
C1(+) :@. S1100:1 |Busabschluss [EIN = 120 Ohm Busabschluss
'oxa2 S$1100:2 |Erdung EIN = GNDB nach Erde tber 200 kOhm
1 f @ -ﬂ oo -I] oo )
[ - — — $1100:3 |Erdung EIN = GNDB nach Erde, hart
D1 (-) '_@_- | ><121 ><122 ><123 ><1z4 E S1100:4 |Baudrate Grundeinstellung = AUS (500 kBd)
= T x10, =2 B8] | [$1100:5 |Baudrate Grundeinstellung = AUS (500 kBd)
XZ X5 I .. — $1100:6 |Baudrate Grundeinstellung = EIN (500 kBd)
smoo D1 S1100:7 |Briickenwechsel |ON = verlangerte Briickenumkehr (+20 ms)
= X8 1 T1500 . " _ it _
] seot SDCS-FEX-8x Netz- S1100:8 |Betriebsart AUS = reserviert; EIN = DCS800
[]ss0 S2 = potentiall S801 Knoten x10 DCSLink Knotenadresse Stelle 10
vt pie=H e IHSX” I S800 |Knoten1..9 |DCSLink Knotenadresse Stelle 0
o ® 1 ° Leitende Stiitzpunkte \. V730  |Griin Fehler- und Warnungsanzeige, siehe Kapitel Diagnose
5X6 ksﬁ V731 Gelb Fehler- und Warnungsanzeige, siehe Kapitel Diagnose

BL_FEX8_001_+Tab_b.ai

Anschlussquerschnitte DCF803-0050, DCF803-0060, DCF804-0050, DCF804-0060:

Klemme

Flexibles Kabe

Max [mm?]

Drehmoment [Nm]

@)

X2
X3

025...15 0

5.

0,6

X:U1
X:V1
X:C1
X:D1

10

M6

PE

10

M6
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Elektrische Daten

Leistungsteil

AC-Eingangsspannung

110V -15 % ... 500 V +10 %; einphasig

AC-Eingangsstrom

< DC-Ausgangsstrom

Frequenz

Wie beim DCS Stromrichter

AC-Isolationsspannung 690 V
Netzdrossel (L1) 160 uH; 45 ... 65 Hz (eingebaut)
50 A DC-Ausgangsstrom © 0,3A..50A

60 A DC-Ausgangsstrom @

0,3A ... 60 A; Zwangsbeliftet (2 x Lufter)

Verlustleistung bei I. ..,

<180 W (bei Nennstrom)

Lastbedingung

Immer L/R > 100 ms (Sattigung)

X2 Serielle Kommunikation

X2: 1 Reserviert

X2: 2 Reserviert

X2:3 GNDB, Erde der Kommunikationsschnittstelle
X2: 4 CANL

X2:5 CANH

X3 Hilfsspannung

AC-Eingangsspannung

110V -15% ... 230 V +10 %,; einphasig

Frequenz

45 ...65Hz

AC-Eingangsleistung 15 W; 30 VA
Einschaltstrom <5A/20ms
Netzpufferung Min. 30 ms

X4 Liifterversorgung Nur 60 A Gerate
AC-Eingangsspannung 230 Vpc; einphasig
Frequenz 45 ...65 Hz
AC-Eingangsstrom 0,15A

® Bei Feldschwachung muss der minimale Feldstrom des Motors bei maximaler Drehzahl grof3er als
0,3 A sein.

Elektronisches Netzteil

An X3 ist ein Schaltnetzteil fur Netze mit 230 V¢ oder 115 V¢ angeschlossen.

Das Netzteil liefert die galvanisch getrennten DC-Spannungen 30 V, 15V, 5V und -15 V fir die
Steuerelektronik.

Zusatzlich generiert das Netzteil galvanisch getrennte 5 V flr die Treiber der seriellen
Kommunikation. Diese Spannungen kénnen an folgenden Klemmen gemessen werden:

Spannungen Klemmen Erde
+5V X10:18 X10:16 (GND)
+30V X10:20 X10:16 (GND)
+15V X10:19 X10:16 (GND)
-15V X10:17 X10:16 (GND)
+5V X7:1 X8:1 (GNDB)

Zubehér
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Steuereinheit

— Die Steuerung umfasst folgende Hauptbausteine:
— Mikroprozessor H8 fir die Stromregelung, Synchronisation und Fehlerbehandlung.
— Feldiststrommessung Uber Stromwandler auf der Wechselstromseite.
— Hochohmige Messung von Gleich- und Wechselspannung.
— Fehlerstromwiderstand gegen Erde = 3.5 MQ (DCF803
=1.9 MQ (DCF804)

— RS485- und DCSLink Schnittstelle zur Rechnerkarte SDCS-CON-4 des Stromrichters.
— Die Firmware des Feldstellers ist in einem Flash-Speicher abgelegt und enthalt:

— Die PI-Stromregelung flir den Feldkreis.

— Die Fehler- und Rucksetzlogik.

— Die Synchronisation und PLL-Funktion.

— Die Funktion Briickenwechsel (nur DCF804-0050/0060).
Die Einstellung der Parameter erfolgt Giber den Ankerstromrichter mit der Antrieb-zu-Antrieb
Kommunikation. Der Feldstromsollwert, der Feldstromistwert, die Stromregelung und die Statusbits
werden zyklisch Uber die Antrieb-zu-Antrieb Kommunikation gesendet.
Der Feldsteller verfugt Uber eine Funktion zur automatischen Skalierung des Burdenwiderstands auf
Basis des Motornennfeldstroms.

Leistungsteil

Die DCF803-0050/0060 ist eine halbgesteuerte einphasige Briicke. Eine halbgesteuerte Briicke
braucht keinen Freilauf.

Die DCF804-0050/0060 ist eine vollgesteuerte einphasige Briicke. Wahrend des normalen Betriebs
wird sie im halbgesteuerten Modus gefahren, um die Stromwelligkeit zu reduzieren.

Vollgesteuerte Briicken erfordern einen separaten Freilauf. Die Zindimpulssteuerung erméglicht den
Freilauf eines Thyristors, wenn die Gleichspannung ansteigt. S. auch Parameter 28.62 und 42.67 im
Ankerstromrichter.

Ein MOV (Metal Oxide Varistor) schiitzt den AC-Eingang gegen Spannungsspitzen vom Netz. Ein
weiterer MOV schutzt den DC-Ausgang gegen Spannungsspitzen, die durch die Feldwicklung einer
Gleichstrommaschine verursacht werden kénnen.

Das Leistungsteil ist mit einer Netzdrossel (L1) ausgeristet. Deshalb ist eine externe Netzdrossel
nicht erforderlich.

Einphasige Feldsteller werden typischerweise Uber Spartransformatoren versorgt, wenn die
Feldnennspannung kleiner als 60 % der Netzspannung ist.

Der AC Eingangsstrom kann wie folgt geschatzt werden:

lac = 1.1 * Ipc * Upc Feld / Upc Netz.

R902

—{——1- |SDCS-FEX-81 |DCF804-0050 /0060
—{—X1 |SDCS-FEX-82 |DCF803-0050 /0060

|1 |50A
{— X1 [60A
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DCSLink Kommunikation

Der Feldstromrichter wird vom Ankerstromrichter Gber DCSLink, basierend auf CAN-Hardware,

gesteuert.
SDCS-FEX-81 /82
X2:3[7
4 S110?ﬂ CANL
5 L—DA CANH

stioo:3 | | stioo:

2

Abschluss 200 kOhm

S800

S801

Switch 0-9.dsf

SF_DCF_002_DCSLink_b.ai

DSL-Kommunikation Anmerkungen

Busabschluss

S1100: 1=EIN 120 Ohm
1=AUS Kein Abschluss

Abschluss der Erde

S1100: 2=EIN 200 kOhm R-C Abschluss der Erde
3=EIN 0 Ohm Abschluss der Erde
2,3=AUS Kein Abschluss

Einstellen der Knotenadresse mit:
S800 Stelle 0 (die Knotenadresse 00 ist nicht mdglich).
S801 Stelle 10.

Im entsprechenden Ankerstromrichter muss dieselbe Knotenadresse eingestellt

werden.

Beispiel: Knotenadresse =13 ==> S800 = 3 und S801 = 1.

Einstellen der Ubertragungsgeschwindigkeit mit S1100.

S$1100:6 | S1100:5 | S1100:4 |Baudrate |Auswahl im Ankerstromrichter,
[kBaud] Parameter (94.02)
OFF OFF OFF 20 0
OFF OFF ON 50 1
OFF ON OFF 125 2
OFF ON ON 250 3
ON OFF OFF 500 4
ON OFF ON 800 5
ON ON OFF 888 6
ON ON ON 1000 7

RS232-Anschluss

Die RS232-Schnittstelle wird zum Runterladen des Firmwarepakets Feldsteller verwendet.

Das Laden der Firmware wird durch die Einstellung von S2:1-2 aktiviert, bevor die Hilfsspannung

eingeschaltet wird. Feldstellermodus ist S2: 3-4 (Grundeinstellung).

Zubehor
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Diagnose

145

Alle Meldungen werden an den Ankerstromrichter gesendet und in den Signalen 04.26, 04.27, 04.36
und 04.37 angezeigt. Bei einer Unterbrechung der Ubertragung oder einem Fehler bei den
Knotenadressen kann die einfache Fehleranzeige auf der SDCS-FEX-81/82 verwendet werden.

Deshalb ist das Gerat mit zwei kleinen LEDs ausgestattet.

V730 = Grin

V731 = Gelb

Folgende Meldungen werden angezeigt:

Beide AUS

Griine, gelbe LED dauernd

Griine LED blinkt

Griine LED dauernd
Griine, gelbe LED abwechselnd:

24V Spannungsversorgung fehlt
Firmware fehlt oder S2:1-2

50 A/60 A Ausgang aktiv, warten auf DCSLink
Kommunikation

50 A/60 A Ausgang aktiv, DCSLink Kommunikation OK

X-Mal gelb Y-Mal griin Warnung oder Fehler
X=1 Y =1 Warnung Phase fehlt, s. Parameter 28.63/42.68
Y=2 Warnung Temperatur Kihlkérper
Y=6 Warnung Parameter hinzugefligt
Y=7 Warnung Parameter hoch- oder runterladen fehlerhaft
Y=8 Warnung  Kompatibilitat
Y=9 Warnung Parameter wiederhergestellt
X=2 Y =1 Fehler DCSLink Kommunikation
Y=2 Fehler Netzsynchronisation
Y=3 Fehler Uberstrom
Y=4 Fehler Schneller Spannungsanstieg, s. Parameter 28.62/
42.67
Y=5 Fehler AC-Versorgungsspannung < 30 V¢
Y=6 Fehler ACVersorgungsspannung > 650 V¢
Y=9 Fehler Temperatur Kihlkérper
Y =10 Fehler Parameterflash lesen
Y =11 Fehler Kompatibilitat
Y =12 Fehler Hilfsspannung
Y =14 Fehler Allgemein Hardware (kein Riicksetzen méglich)
Y =15 Fehler Allgemein Firmware (kein Ricksetzen mdglich)
Spartransformator (T3)
Fuses (F3.x).

Zubehdr
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DCF803-0050 / 0060 und DCF804-0050 / 0060 Konfiguration (z.B. 2 Motore)

Der Datenaustausch zwischen SDCS-CON-H01 und DCF803-0050/0060 oder DCF804-0050/0060
Uber die serielle Schnittstelle ist als Bus konfiguriert. Diese Verbindung wird verwendet, um
Referenzen, aktuelle Werte und Einstellungen an bis zu zwei Feldsteller zu Gbertragen.

Die Firmware der SDCS-CON-HO01 stellt zwei Feldsteller Funktionen bereit, eine flir Motor 1 und eine
fir Motor 2. Die Kommunikation arbeitet mit einer abgeschirmten Zweidrahtleitung. Siehe Kapitel
DCSLink Verdrahtung.

| DCSLink
~ I '
|
< > 1{ SDCS-DSL-H1x
DCF803-0050 / 0060 DCF803-0050 / 0060
1 oder 2 oder
" |DCF804-0050 / 0060 * |DCF804-0050 / 0060,

@

\
\

SB_DCF_002_b.ai
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Anschlussbeispiel

Die DCSLink Kommunikation wird durch S1100:8 = EIN aktiviert.

Die Einstellung des Busses erfolgt Uber S1100. Die Knotennummern werden mit S800 und S801.
eingestellt.

Vorgehensweise, um die Knotennummer zu andern:

— Ausschalten der Versorgungsspannung fiir die Elektronik.

— Die zustandigen Schalter entsprechend Kapitel DCSLink Kommunikation.

— Einschalten der Versorgungsspannung fir die Elektronik.

147

U1_IDCF8os- Ul_1DCF803-
Netz v1 0050 /0060 Netz vi | 0050/ 0060
SDCS- S o1 |oder
CON-HO01 DCF804- DCF804-
Ank Feld D1_10050 /0060 Feld D1_10050 /0060
nker PE PE
0 o0
SDCS-DSL-H1x X2 X2
CANL X52:2 A= e~ 240 cant Vx| 2:4f Lt
CANH 3 /[jf] Lange X2:5] CANH Lange X2:5{ CANH
50
CANL X53:2 m Feld- 50m Feld-
CANH 3 steller steller
Segt Motor 1 Motor 2
e X3:1 X3:1
! ! Knotennummer Knotennummer
0o Stromversorgung  X3:2|s. $800, S801 Stromversorgung  x3:2]s. $800, S801
: : SB_DCF_001_b.ai
Hinweis:
Als Standard konnen maximal 2 Feldsteller von einem DCS880 kontrolliert werden.
Zubehdr
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DCF803-0050 / DCF804-0050

i ! 2 [3
L AC1 AC2
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0 T S 7 D S
M ¥ x12 L__ RN .t A |
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|
|
A
|
I
\
|
|
\
|
|
i ! SDCS-FEX-82 Nicht im DCFSOS-QOSOgingebaut ‘F e L 7‘
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Abmessungen

DCF803-0050
DCF804-0050

Abmessungen in mm
Gewicht ca. 11 kg

DCF803-0060
DCF804-0060

Abmessungen in mm
Gewicht ca. 12 kg
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DCF505 / DCF506 Uberspannungsschutz

Einige Stromrichtermodule der BaugréBen H1 ... H4 kénnen als Motorfeldversorgung eingesetzt werden. Fir diesen
Betrieb benétigen sie einen separaten, aktiven Uberspannungsschutz DCF505 oder DCF506. Diese schiitzen das
Leistungsteil vor unzuléssig hohen Spannungen.
Der Uberspannungsschutz aktiviert bei einer Uberspannung einen Freilaufzweig zwischen den Anschliissen F+ und F-. Der
DCF505/506 besteht aus einer Triggereinheit (SDCS-FEP-x) und einem Freilaufthyristor (zwei antiparallele Thyristoren in
einer DCF506). Fir den Anschluss bitte die gleiche Kabelstérke wie fiir den Feldsteller nutzen.

Der DCF506 enthélt einen Relaisausgang zur Meldung Uberspannungsschutz aktiv an den Feldstromrichter. Die Meldung
ist wahrend des Freilaufprozesses aktiv, bis der Strom kleiner als 0,5 A ist. Wahrend dieser Zeit ist der Relaiskontakt

geschlossen.

ver Last geeignet.

Large field exciter

Der Uberspannungsschutz DCF505 ist fur 2-Q Gerate
DCS880-S01 mit einfacher nichtmotorischer indukti-

Overvoltage protection

Large field exciter

C1(+) X11

DCS880-S01

D1(-) X12

DCF505

DCS880-S0x

Overvoltage protection

Far die Motorfeldversorgung von DCS880-S01 (2-Q) oder
DCS880-S02 (4-Q) ist immer ein Uberspannungsschutz
DCF506 erforderlich.

x11]1

DCF506

C1(+)

zi_zF ﬂg

N

D1(-) X12

I

Uberspannungsschutz DCF505.

SF_800_001_DCF_a.ai

Einfache induktive Last mit DCS880-S01 und 2-Q

x4:1‘ 2

X6:2 9
I

SF_800_001_DCF_a.ai

Motorfeldversorgung mit DCS880-S02 und 4-Q Uberspan-
nungsschutz DCF506.

Zuordnung Feldstromrichter, Uberspannungsschutz und Anschlussquerschnitte

GroBe Feldsteller fiir Motorfelder ®

Bau-
gréBe

Uberspannungsschutz

Anschlussquerschnitte

@)

[mm?]

)

[Nm]

e
——— 3\

X4

DCF505
DCF506

Flexibles
Kabel
0,25...1,5

0,5 ..

0,6

2-Q, 400 V /500 V (IEC) / 525 V (UL)

DCS880-S01-0020-04/05

DCS880-S01-0045-04/05

DCS880-S01-0065-04/05

DCS880-S01-0090-04/05

H1

DCF506-0140-51

1x4 1 x M8

13

DCS880-S01-0135-04/05

DCS880-S01-0180-04/05

DCS880-S01-0225-04/05

DCS880-S01-0270-04/05

H2

DCS880-S01-0315-04/05

DCS880-S01-0405-04/05

H3

DCS880-S01-0610-04/05 @

H4

DCF506-0520-51

1x10 1x M8

13

4-Q, 400 V/500 V (IEC) /525 V (UL)

DCS880-S02-0025-04/05

DCS880-S02-0050-04/05

DCS880-S02-0075-04/05

DCS880-S02-0100-04/05

H1

DCF506-0140-51

1x4 1 x M8

13

DCS880-S02-0150-04/05

DCS880-S02-0200-04/05

DCS880-S02-0250-04/05

DCS880-S02-0300-04/05

H2

DCS880-S02-0350-04/05

DCS880-S02-0450-04/05

H3

DCS880-S02-0680-04/05 @

H4

DCF506-0520-51

1x10 1x M8

13

® Nur diese Stromrichtertypen sind als groBe Feldsteller freigegeben. Eine Herabsetzung des Stromes um 10 % ist

vorgeschrieben.

@ Wegen des Uberspannungsschutzes auf 520 Apc herabgesetzt.

Zubehor
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iiiiiiiiiii . Nicht in 2-Q Geréte eingebaut, R3 gebriickt

Versorgung induktiver Lasten fiir -
Uberspannungsschutz
andere Anwendungen
4-Q, 400 V /500 V (IEC) / 525 V (UL)
DCS880-S0b-1200-04/05
DCS880-S0b-1500-04/05 DCF506-1200-51 1x25 1 x M8 13
4-Q, 690 V
DCS880-S0b-0900-07
DCS880-S0b-1500-07 DCF506-1500-71 1x25 1 x M8 13
b = Briickentyp
Schaltplan
-r———— - —_— — — — — — — — — — — — —-_———— — — — — — — — — — — o—
\ A X11 x12!
\
[ B £ .
\
‘ ‘ ‘ ; R2 » 4 R1 B ‘
. \ wa —
[—‘ ’—J \
‘ — xed | [ oot
‘ } — - X2:2 I | grau ‘
X1:3 I - V1 ‘
} } N T =t |
& N ' ‘
(. SDCS-FEP-1 (500 V) \ re——— ‘
\ ‘ SDCS-FEP-2 (690 V) ‘ ‘ l s |
‘ K |l<:} AK‘ 1 :ﬁ 2
| } } ‘— B }
— X1:1 L r rot
} ‘ — X1:2 I ‘ grau ‘
‘ xes | |
o N T ‘
o | |
} } o | |
+
‘ ‘ V4 ‘ }
| | ZiN x32 | 1[1‘ 2 ‘
I \
\
. \ \
I \ \
o | |
I \
\
\
\
\

SS_DCF_002_FEP_a.ai

Uberspannungsschutz DCF505 / DCF506.

- o|ole o| & -
X1 Ausgang X4:1-2

Uber Relais potenzialgetrennt (SchlieRer)

Kontakte ungeschiitzt

Kontaktkenndaten: AC: <60 V~ /<50 mA~
DC: <60 V-/ <50 mA-

Es gibt zwei Triggereinheiten:

Netzpotential ! — SDCS-FEP-1 fiir Systeme mit einer Netzanschlussspannung von
bis zu 500 V (IEC)/525 V (UL). Diese Karte ist mit einer 1400 V
Triggerdiode ausgestattet.

SDCS-FEP-1/FEP-2

X2 — SDCS-FEP-2 fur Systeme mit einer Netzanschlussspannung von
Sjojo Slo] ¢ bis zu 690 V. Diese Karte ist mit einer 1800 V Triggerdiode
120 —— ausgestattet.

BL_FEP_001_a.ai
Aufbau der SDCS-FEP-1/ FEP-2.
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Abmessungen

Uberspannungsschutz

DCF506-0140-51
DCF506-0520-51

Abmessungen in mm
Gewicht ca. 8 kg

Uberspannungsschutz

DCF506-1200-51
DCF506-1500-71

Abmessungen in mm
Gewicht ca. 20 kg

16 75 33.5

342

350

E il

)\é

SDCS-FEP-1 (500 V)
SDCS-FEP-2 (690 V)

X3

482
L

<3
>a%:‘
=0l

< 32>< 4OJ M8 f. M6

MG_DCF_004_506_140-520_a.ai

MG_DCF_005_506_1200-1500_a.ai
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Sicherungen und Sicherungshalter

Halbleitersicherungen und Sicherungshalter fiir AC- und DC-Leistungsanschliisse

163

Der die BaugréRen H1 ... H4 des DCS880 bendtigen externe Netzsicherungen. Fir rlickspeisefahige
Stromrichter werden DC-Sicherungen empfohlen. In der 4. Spalte der untenstehenden Tabelle
werden die verschiedenen AC-Sicherungen den Geraten zugeordnet. Falls das Gerat mit DC-
Sicherungen ausgestattet werden soll, dann muss derselbe Sicherungstyp wie auf der AC-Seite

verwendet werden.

Bau- | Stromrichtertyp (2-Q) | Stromrichtertyp (4-Q) | Sicherungstyp |Sicher-| Wider- | Sicherungs-
groRe ung stand halter
Bau- [mW]
grofe
- - - 10A 660V UR 0 30 OFAX 00 S3L
- - - 25A 660V UR 15 OFAX 00 S3L
H1 |DCS880-S01-0020-04/05 |DCS880-S02-0025-04/05| 50A 660V UR 6 OFAX 00 S3L L1213
DCS880-S01-0045-04/05 |DCS880-S02-0050-04/05 | 80A 660V UR 3 OFAX 00 S3L SRl
DCS880-S01-0065-04/05 |DCS880-S02-0075-04/05 | 125A 660V UR 1.8 OFAX 00 S3L
DCS880-S01-0090-04/05 |DCS880-S02-0100-04/05 OFAX 00 S3L = <
H2 |DCS880-S01-0135-04/05 |DCS880-S02-0150-04/05 | 200A 660V UR 1 0.87 OFAX 1 S3 L P
DCS880-S01-0180-04/05 |DCS880-S02-0200-04/05 | 250A 600V UR 0.59 OFAX 1 S3 s ™
DCS880-S01-0225-04/05 |DCS880-S02-0250-04/05 | 315A 660V UR 2 0.47 OFAX 2 S3 < D
DCS880-S01-0270-04/05 |DCS880-S02-0300-04/05 | 500A 660V UR 3 0.30 OFAX 3 S3
H3 |DCS880-S01-0290-06 |DCS880-S02-0320-06 OFAX 3 S3
DCS880-S01-0315-04/05 |DCS880-S02-0350-04/05 OFAX 3 S3
DCS880-S01-0405-04/05 |DCS880-S02-0450-04/05 | 700A 660V UR 0.22 OFAX 3 S3
DCS880-S01-0470-04/05 |DCS880-S02-0520-04/05 OFAX 3 S3
H4 |DCS880-S01-0590-06  |DCS880-S02-0650-06 900A 660V UR 4 0.15 3 x 170H 3006
DCS880-S01-0610-04/05 |DCS880-S02-0680-04/05 3 x 170H 3006
DCS880-S01-0740-04/05 |DCS880-S02-0820-04/05 3 x 170H 3006
DCS880-S01-0900-04/05 |DCS880-S02-1000-04/05 | 1250A 660V UR 0.09 3 x 170H 3006
Abmessungen der Sicherungen
GroBe | a[mm] | b[mm] | ¢c[mm] | d[mm] | e [mm]
Gréke 0 ... 3 0 78.5 50 35 21 15
Indikator 1 135 69 45 45 20
2 150 69 55 55 26
3 150 68 76 76 33
1]
o
Grolke 4
Ny L
Eﬁd
14 - 3 17
| ° mlool
[ _ el
B I
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Abmessungen der Sicherungshalter
OFAX xx xxx 170H 3006 (IP00)

||

110

=
|
|
7\
¥

Sicherungshalter |H x B x T [mm] Schutzart
OFAX 00 S3L 148 x 112 x 111 1P20

OFAX 1 S3 250 x 174 x 123 1P20
OFAX 2 S3 250 x 214 x 133 1P20
OFAX 3 S3 265 x 246 x 160 1P20

Netzdrosseln IEC

Netzdrosseln, Typen NDO1 ... ND17 (u, =1 %)

Netzdrosseln vom Typ NDO1 ... ND17 sind fiir den Geratenennstrom und Frequenzen von 50/60 Hz
dimensioniert. Diese Netzdrosseln mit einem u, von 1 % sind fur die Verwendung in Industriegebieten
(Mindestanforderungen) ausgelegt. Sie haben einen geringen induktiven Spannungsabfall, aber tiefe
Kommutierungseinbriche.

Die Netzdrosseln NDO1 ... NDO6 sind mit Kabeln ausgestattet. Die groReren NDQO7 ... ND17 sind mit
Stromschienen ausgestattet. Beim Anschluss an andere Komponenten miissen die einschlagigen Normen
berlicksichtigt werden, falls die Materialien unterschiedlich sind.

Achtung:
Die Klemmen der Drossel diirfen nicht zum Halten von Kabeln oder Stromschienen verwendet werden!

Netzdrossel L lese | Ispitze UNenn Gewicht| Verlustleistung Empfohlen fiir
(uk =1 %) [uH] [A] [A] [UN] [kgl Fe [W] | Cu [W] Ankerstromrichter
NDO1 512 18 27 500 2.0 5 16 DCS...-0025
NDO02 250 37 68 500 3.0 7 22 DCS...-0050
ND03 @ 300 37 68 600 3.8 9 20 (DCS...-0050)
NDO04 168 55 82 500 5.8 10 33 DCS...-0075
ND05 © 135 82 122 600 6.4 5 30 (DCS...-0100)
NDO06 90 102 153 500 7.6 7 41 DCS...-0140
NDO7 50 184 275 500 12.6 45 90 DCS...-0260
NDO8 56.3 196 294 600 12.8 45 130 DCS...-0320
NDO09 375 245 367 500 16.0 50 140 DCS...-0350
ND10 25.0 367 551 500 22.2 80 185 DCS...-0520
ND11 © 33.8 326 490 600 22.6 80 185 (DCS...-0450)
ND12 18.8 490 734 500 36.0 95 290 DCS...-0680
ND13 18.2 698 | 1047 690 46.8 170 160 DCS...-0900
ND14 9.9 930 | 1395 500 46.6 100 300 DCS...-1190/ 1200
ND15 10.9 1163 | 1744 690 84.0 190 680 DCS...-1500
ND16 6.1 1510 | 2264 500 81.2 210 650 DCS...-2000
ND17 4.0 1800 | 2700 800 86.0 250 700 DCS...-2500

® nicht fir DCS880

Zubehér
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Netzdrosseln, Typen NDO1 ... ND06
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) o
Netzdrossel | a1l a b c | d e f [ g @
[mm] [mm] | [mm] | [mm] [[mm]{[mm]| [mm] |[mm]|[mm]|[mm2]
© ND 01 120 | 100 | 130 | 48 | 65 | 116 4 8 6
ND 02 120 | 100 | 130 | 58 | 65 | 116 4 8 10
ND 03 148 | 125 | 157 | 63 | 80 | 143 5 10 10
ND 04 148 | 125 | 157 | 78 | 80 | 143 5 10 16
— ND 05 148 | 125 | 157 | 78 | 80 | 143 5 10 25
U’;O o ND 06 178 | 150 | 180 | 72 | 90 | 170 5 10 35
ME_DRO_001_ND1-6_a.dsf f
Netzdrosseln, Typen NDO7 ... ND12
H+2 =
<l
- C +1
_ 7
‘.ﬁ | |
2 F=0.
o , 2 0.3
[o1 = -
- - — — - -|-H ,_5% A | _r
==
T T T e
1=
Sk
@5 ~
9| o 55, = i
<| w Q|2
83
[
Gl
N P g P [
<\@ A -
R [AES AA
i %
ﬁl ME_DRO_002_ND7-12_a.ai
F +0.3
+1
Netzdrossel A B C Cc1 E F G H | K L Strom- M Dreh-
(uk = 1%) [mm] | [mm] | [Mm] | [Mm] | [mm] | [Mm] | [Mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | schiene moment
[Nm]
NDO07, 08 285 230 86 100 250 176 65 80 9*18 385 232 20* 4
ND09 327 250 99 100 292 224 63 100 9*18 423 280 30*5 M6 6
ND10, 11 408 250 99 100 374 224 63 100 | 11*18 504 280 30*6
ND12 458 250 112 113 424 224 63 100 | 13*18 554 280 40* 6
Zubehor
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Netzdrosseln, Typen ND13, 14 alle Stromschienen 40 x 10

A-A

0]

- 140 +2
&
& 100 100 5 a5
%
0
I i
OI <+ H 1
k= P=A 8 A —
= =] =] 2 ©
o
H
i S <
q N
i T T 0
S
Y 123 2
(o2}
213
® ® 9 j E 3
| 290 +1 | f 150 +2 4 1&
T 1 A A
ME_DRO_003_ND13-14_a.dsf
Anzugsdrehmoment
ND m Drehmoment
[Nm]
ND13, ND14 M10 25
ND15, ND16, ND17 M12 50

Netzdrosseln, Typen ND15, 16 alle Stromschienen 60 x 10

15142
90
140 < 45
18 N L
s ° 5 f* " ﬁ
b
® ® N o ‘G
F sy sy - -
« R S_— T <
© <
T -
N
o o
<
<
| & 00| 4
o 30 140 13 147
® A 18122
x
3901 =)
r 1< ME_DRO_004_ND15-16_a.dsf
©
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Netzdrossel, Typ ND17

410 =3 260 +3
140 140
[l | [l [l | ] | |
TT_1[T] TT_1JT] 1]
¢ I oo | //LHL
U1 1v1 w1
p 9
3 g
‘ 35 3
1u2 1ve 1W2
L | | T | |
t T m
o o o H o
| | | |
™ ' N
10 18
3161 \@ 14721 @
390 181 55 £3
ME_DRO_005_ND17_a.ai
Anzugsdrehmoment
ND Drehmoment
@&@ [Nm]
ND13, ND14 M10 25
ND15, ND16, ND17 M12 50

20 40 20
o 1
oo
s

O -

A4

o014
Al 80 x 15

C1UL-1VI-1W1)

213
15

Al 80 x 15
(1Uz-1ve-1Wz>

1u1l 1vi 1W1

1z 1z Wz
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Netzdrosseln, Typen ND401 ... ND413 (uy = 4 %)

Netzdrosseln vom Typ ND401 ... ND413 sind fur den Geratenennstrom und Frequenzen von 50/60
Hz dimensioniert. Diese Netzdrosseln mit einem uk von 4 % sind fir die Verwendung in Gewerbe-/
Wohngebieten ausgelegt. Sie haben einen hohen induktiven Spannungsabfall, aber geringere
Kommutierungseinbriiche. Diese Netzdrosseln sind fiir Antriebe ausgelegt, die normalerweise in
Drehzahlregelung in 400 oder 500 V¢ Netzen arbeiten. Deshalb muss der Lastzyklus bertcksichtigt
werden. Der Prozentsatz, der fur diesen Lastzyklus bertcksichtigt werden muss, ist netzabhangig.

— FUr Upetz = 400 V¢ folgt Ipcq = 90 % des Nennstroms.

— For Unetz = 500 V¢ folgt Ipco = 72 % des Nennstroms.

Die Netzdrosseln ND401 ... ND402 sind mit Klemmen ausgestattet. Die groReren ND403 ... ND413
sind mit Stromschienen ausgestattet. Beim Anschluss an andere Komponenten missen die
einschlagigen Normen bericksichtigt werden, falls die Materialien unterschiedlich sind.

Achtung:
Die Klemmen der Drossel diirfen nicht zum Halten von Kabeln oder Stromschienen verwendet
werden!

Netzdrossel L [ Ispitze Unenn Gewicht[| Verlustleistung Gleichstrom fiir | DC current for
(uk =4 %) [uH] [A] [A] \Y| kg] Fe [W] Cu[W] | Unetz=400Vac | Upnetz =500 Vpc
ND401 1000 18.5 27 400 3.5 13 35 226 18
ND402 600 37 68 7.5 13 50 45 36
ND403 450 55 82 11 42 90 67 54
ND404 350 74 111 13 78 105 90 72
ND405 250 104 156 19 91 105 127 101
ND406 160 148 220 22 104 130 179 143
ND407 120 192 288 23 117 130 234 187
ND408 90 252 387 29 137 160 315 252
ND409 70 332 498 33 170 215 405 324
ND410 60 406 609 51 260 225 495 396
ND411 50 502 753 56 260 300 612 490
ND412 40 605 805 62 280 335 738 590
ND413 35 740 1105 75 312 410 900 720
Netzdrosseln, Typen ND401, 402
Netzdrossel A B C D E F 2G| 9H
(uk = 4 %) [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]
ND401 160 | 190 | 75 80 51 175 7 9
ND402 200 | 220 | 105 | 115 75 | 200 7 9
Zubeh6r
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170 N Klemmen: WAGO Typ 202
AX BY Cz UL File E45172
A A A AN AWYAN [\
[ 1|( ] ([ ([ ([ ]
[ oH il
O O O O‘\@ Verzinnt E @
X 'Y z
<
D >
A B C
@] @] O El@ i
oG ||| oG5
« Fx1 o . e
< B > c >
ME_DRO_006_ND401-402_a.ai
Netzdrosseln, Typen ND403 ... ND408
Netzdrossel A B C D E F 3G | OH | K M Drehmoment
(uk=4%) |[mm]|[mm]|[mm]|[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [Nm]
ND403 220 | 230 | 120 | 135 | 100 | 77.5 7 9 6.6
ND404 220 | 225 | 120 | 140 | 100 | 77.5 7 9 6.6 M6 6
ND405 235 | 250 | 155 | 170 | 125 85 10 9 6.6
ND406 255 | 275 | 155 | 175 | 125 95 10 9 9 M8 18
ND407 255 | 275 | 155 | 175 | 125 95 10 9 11 M10 37
ND408 285 | 285 | 180 | 210 | 150 95 10 9 11
»” B »
7y = = |
- (2] - (] - N 3 _©
O--\@ )
Verzinnt
T T I \ \
T AN
A B C /
] I ﬁ#
° ° 263 8
AN
F+2 C
D
ME_DRO_007_ND403-408_a.ai
Netzdrosseln, Typen ND409 ... ND413
Netzdrossel A B C D E F gG OH g K (@&E@ Drehmoment
(uk=4%) |[mm]|[mm]|[mm]|[mm]|[mm]|[mm]| [mm] | [mm] | [mm] [Nm]
ND409 320 | 280 | 180 | 210 | 150 95 10 11 11 M10 37
ND410 345 | 350 | 180 | 235 | 150 | 115 10 13 14 M12 63
ND411 345 | 350 | 205 | 270 | 175 | 115 12 13 2*11
ND412 385 | 350 | 205 | 280 | 175 | 115 12 13 2*11 M10 37
ND413 445 | 350 | 205 | 280 | 175 | 115 12 13 2*11
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Spartransformator (T3)
Spartransformator| Feldstrom [A] Sekundadrstrom Gewicht | Verlustleistung | Sicherung
(T3) [A] [kal W] F3.2[A]

U, =500V £ 10 %, 50 / 60 Hz

T3, 01 IF<6 <7 15 65 10

T3, 02 IF <12 <13 20 100 16

T3, 03 <16 <17 20 120 25

T3, 04 I <30 <33 36 180 50

T3, 05 I <50 <57 60 250 63
U, =690V £ 10 %, 50 / 60 Hz

T3, 11 IF<6 <7® 15 80 10

T3,12 Ir <12 <130 20 125 16

T3,13 <16 <170 30 150 20

T3, 14 I <30 <330 60 230 50

T3,15 I <50 <57 60 320 63

@ Der 690 V Spartransformatoreingang kann nicht fiir Feldstromrichter DCF803-0016, FEX-425-Int und DCF803-0035
(Isolationsspannung ist max. 600 V) verwendet werden.

J
I

® 1

b

NP

G

I T
o] bi—bd
|

c D NOF
B

ME_TRA_001_T3_b.ai

Spartransformator A B c D E F 2G
(T3) [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]
T3,01/T3, 11 210 110 112 75 240 |10*18| 95
T3,02/T3, 12 210 135 112 101 240 |10*18| 95
T3, 03
T3,13 230 150 124 118 270 |10*18| 95
T3, 04 260 150 144 123 330 [10*18| 95
T3,14/T3, 05 295 175 176 141 380 (12*18| 95
T3,15

F3.2

‘ SF_DRO_002_T3_a.dsf
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Netzdrossel (L3)

Die ND30 wird fur einphasige Verbindungen von DCF803-0016, FEX-425-Int und DCF803-0035 bis
zu einem Feldstrom von 16 A verwendet.

. 2 1 3 4
Eingangsspannung: max. 500 V 1 l l
Frequenz: 50 /60 Hz S i A
g I
- - [ 1] - m | 2
T i T ‘ 3 4
—.
| |
| . |
| ~ |
%
| E |
| |
T | T
o] 1 o] Dj]
I | | I ‘ |
T
4.5/g 55 37
max 80 52
ME_DRO_009_ND30_a.ds4
Netzdrossel L3 lefe | Ispitze | Weight |Powerlosses ‘
(L3) [nH] [A] [A] [ka] (w] @ [mm?]
ND30 2*>500 16 16 1.1 8 2
Anschlussbeispiel
L3
— S 2
—
3 4
SB_SIC_004_b.ai
Zubehér
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Hilfstransformator (T2) fiir Elektronik und Lufter

Der Hilfstransformator (T2) ist auf die Versorgung der Modulelektronik und der KuhlerlGfter
ausgelegt. Die Leistung und der Strom eines Transformators ermdéglichen die Versorgung der
einphasigen Lifter und der Elektronik von z.B. zwei H6 Stromrichtern.

Eingangsspannung: 230/ 380 ... 690 V¢ £10 %, einphasig
F2 H Eingangsfrequenz: 50 ... 60 Hz

Ausgangsspannung: 115/230 V¢ einphasig

T2

Transformator | Leistung |Gewicht| Verlustleistung | Sicherung | Sekundarstrom

(T2) [VA] [kd] w] F2 [A]
[Al

230V 115V oV

SF_DRO_001_T2_a.dsf T2 1,400 15 100 16 6 @230V
12@ 115V
= 6.3 mm Faston
o 3 f i
3 == =2
I= ——
I-KO) ::l —
=l I= —
=Rk REEREEREERE= = |
@OOOOOiOOOOOOOOO@ —
—] 2|2|0|2|2|2\2|2|o—]
@@wwl@l I@l |@ |@ |@ @ o=
o | O of
106 \‘ 128
125 148
ME_TRA_002_T2_a.dsf 100 +-5 a
250V Inbetriebnahmehinweis:
F2 T2 ist als Trenntrafo fiir 230 Vac nach 230 Vac
ausgelegt, um Erdschleifen zu vermeiden. Die 230 V¢
>>>>>>>>>> an die 380 V¢ und 600 Vac Anzapfungen anschlief3en,
T2 BITLB3BHI83 wie in der nebenstehenden Abbildung dargestellt.

LU
05000000000

230V 115V oV

SF_DRO_001_T2_a.dsf
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Versorgungstransformator (T8) fur Kuhlerliifter

Der dreiphasige Autotransformator (T8) wurde auf die Versorgung des Kuhlerlifters in H8
Stromrichten ausgelegt.

500V 460V 400V
600V 530V 460V

i

500V 460V 400V
600V 530V 460V

o

SA_TRA_001_T8_a.ai

500V 460V 400V
600V 530V 460V

Eingangsspannung:

Eingangsfrequenz:

500/460 V¢ oder 600/530 Vac
115 %, 3-phasig

50 ...60 Hz

Ausgangsspannung: 400 V¢ oder 460 V¢, 3-phasig
Transformator | Power Weight | Powerlosses | Sekundiarstrom
(T8) [VA] [kd] Wi [A]

T8 5,580 20 16 7@ 460V

Anschlussbeispiel fur Kuhlerlufter bei 500 Vpc.

500V

500V

460 V

400 V

500V

460V

400V

460 V

400 V

|
)&

\

W1

M

SA_TRA_002_ErP_a.ai

Abmessungen

245

=

114

226

X %

3

91

167

7,50

Zubehor
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LWL Kabel
Es stehen verschiedene optische Kabel zur Verfugung.
Kabeltyp Anschluss Kabellange Ident. Nr. Bild
Kunststoff-LWL-Einzelkabel Stecker 0,5..30m 3ADT693324P000x (1
Kunststoff-LWL-Doppelkabel Stecker 0,5...30m 3ADT693318P000x (2
Kunststoff-LWL-Doppelkabel Stecker 5m 3ADT693752P0004 (3
HCS Silica (doppelt) ohne Kunststoffmantel |Stecker 30..50m 3ADT693355P00xx |4
HCS Silica (doppelt) mit Kunststoffmantel Stecker 50...200 m 3ADT693356P0xxx |5
Bild 1
| L |
‘ Blau I Schwarz ‘
I
Bild 2
| L |
‘ Blau Schwarz ‘
[ H 1
MQB I qﬁm ﬂ
Schwarz Blau
Bild 3
| L = Lange (m) |
‘ ‘ 130420 mm 130420 mm ‘ ‘
g [ H 1 E ‘:HD
\_Blau ff Schwarz /
]} ! =
Bild 4
| | |
Orange Orange
[ ! | -]
Il @5mm
CMZ[D] Schwarz Schwarz m:ﬂﬂ:ﬂ
Bild 5
| L |
‘ Blau Blau ‘
I
TR | EEFE
Il “ggmm
Rot Rot
Zubehor
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Weitere Kabel
DCSLink Kabel

’—30 mm—= 10 mm ’,

Abmanteln fir Schirmerdung
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ]

Drahtgeflecht Aluminium- Kabel-
Schirm folie mantel

~— 20 mm

Schrumpfschlauch

Kabel

0,54/2/4/10/20 m

~— 20 mm ——{

c.8
e
BES
[ [
888 e s g2823
I s% o SEQ oggog
wom | 88 323 2333
10mm 2% 298 28833
= 556 5685
w
Rot/71:[@ 1| aia oon0a
o« N
Jsmanrloa] 8 &
F el (51 3]
K S (2|0 2|
— 1 | 1 3
Sorm

Schrumpfschlauch

140 mm

SDCS-DSL-H1x:X52/X53 EEE EE SDCS-DSL-H1x:X51

ME_KAB_001_DCSLink_b.ai

Empfohlene Stecker
Option Typ Herstellerbeschreibung Bilder
FENA-x1 |RJ45 HARTING RJ Industrial® 10G
Type: 09 45 151 1561
FBPA-01 |D-Sub9 Subcon-Plus-Profib
Type: 2744348
FCAN-01 |D-Sub9 SUBCON-PLUS-CAN
Type: 2708119
FEN-xx D-Sub9 oder |MH Connectors Sub-D9, 90°
D-Sub 15 high
it
density Type: MHDCMR09-K
(Nur das Gehause, Standard-D-
Sub9- oder D-Sub15-High
Density Stecker verwenden)
Zubehér
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