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Merkkien HENGENVAARA, VAARA,VAROITUS ja HUOM. kaytto

Kayttdoppaassa kéytetdin merkkejiHENGENVAARA, VAARA, VAROITUS ja HUOM. korostamaan turvallisuuteen liittyvia
varoituksia tai muita térkeité ohjeita.

HENGENVAARA Vakavan henkilovahingon vaara tai hengenvaara.

VAARA Henkilovahingon vaara.
VAROITUS Laite- tai omaisuusvahingon vaara.
HUOM. Kayttdjalle tarkeita tietoja ja ohjeita.

Vaikka HENGENVAARA- ja VAARA-merkit varoittavat henkilévahingon vaarasta ja VAROITUS-merkit laitteeseen tai
omaisuuteen kohdistuvasta vaarasta, on otettava huomioon, ettd vaurioituneen laitteen kdytt6 voi joissain toiminnallisissa
olosuhteissa johtaa prosessitehon heikentymiseen ja nédin aiheuttaa loukkaantumis- ja hengenvaaran. Noudata siksi huolellisesti
kaikkia HENGENVAARA-, VAARA- ja VAROITUS-merkittyjd ohjeita.

TAVARAMERKIT

Pressductor® on ABB AB:n rekisterdity tavaramerkki.

ILMOITUS

Témén asiakirjan tietoja voidaan muuttaa ilman erillistd ilmoitusta, eikd niitd pida tulkita ABB AB:n antamaksi sitoumukseksi.
ABB AB ei ota vastuuta téssi asiakirjassa mahdollisesti esiintyvisti virheista.

ABB AB ei ole missédén tapauksessa vastuussa mistdéin suorista, epasuorista, erityisistd, satunnaisista tai vélillisistd vahingoista,
jotka johtuvat timén kiyttdoppaan kaytostd, eikd ABB AB ole my6skéin vastuussa satunnaisista tai vélillisistd vahingoista,
jotka johtuvat kayttdoppaassa kuvattujen laitteistojen tai ohjelmistojen kaytosta.

Tata kdyttoopasta tai sen osia ei saa kopioida eikd monistaa ilman ABB AB:n kirjallista lupaa, eiké sen sisdltdd saa antaa
edelleen kolmannelle osapuolelle tai kdyttad luvattomaan tarkoitukseen.

Kayttdoppaassa kuvattu ohjelmisto on hankittu lisenssillé ja sitd saa kayttdd, kopioida tai sen saa ilmaista ulkopuoliselle
vain kyseisen lisenssin ehtojen mukaisesti.

CE- ja YK-miiriysten mukainen merkinti

Edellyttden, ettd asennus suoritetaan téssé oppaassa annettujen asennusohjeiden mukaisesti, timé tuote tayttdd CE-merkinnén
vaatimukset, jotka on méiritelty: RoHS-direktiivissd 2011/65/EU + AD 2015/863/EU, EMC-direktiivissd 2014/30/EU ja
pienjénnitedirektiivissd 2014/35/EU- Liséksi se on seuraavien Yhdistyneen kuningaskunnan mééréysten mukainen: The Electrical
Equipment (Safety) Regulations 2016, S.1.2016:1101,(s@hkolaitteiden turvallisuusmairdykset) The Electromagnetic Compatibility
Regulations 2016, S.1.2016:1091 (sdhkdmagneettista yhteensopivuutta koskevat maéraykset) ja The Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012, S.I. 2012:3032 (tiettyjen vaarallisten
aineiden kayttorajoitukset sdhkdlaitteissa).

c@us

PFEA111-20, PFEA111-65 ja PFEA112-20 -ohjausyksikot tayttavét Yhdysvaltain ja Kanadan asettamat turvallisuusvaatimukset
prosessinohjauslaitteistoa koskevan UL61010C-1-standardin seké mittaus-, ohjaus- ja laboratoriokdyttdd koskevan

CSA C22.2 1010-1: General Requirements Certificate 170304-E240621 ja 240504-E240621 -standardien mukaisesti edellyttden,
ettd asennus suoritetaan tdmén ohjekirjan kohdassa Luku 2 Asennus annettujen ohjeiden mukaisesti.

Tekijanoikeus © ABB AB2004-2023.

Malli: 3BSE001286/D

3BSE029380R0205 Versio B

a/¥921003s9¢



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kadyttbopas

Siséllysluettelo
SISALLYSLUETTELO
Luku 1 - Johdanto
0 S e o ¥ I ] 0 o 0 2 1 PR PRS 1-1
1.2 Kyberturvallisuuden vastuuvapauslauseke .........ccoovveverievienieciiniieiecieieeeee e 1-1
1.3 PFEA:n kyberturvalliSUUS..........cooiiieiiiieei e 1-1
1.4 Kiinan ROHS-MErKinta .........cccoooiiieiiiiiiiirseeeeeeee e 1-2
1.5  SER: Sdhko- ja elektroniikkaromu ...........coeoereiieiiinienieieceec e 1-3
1.6 KAyttOopPaan KAYLO ...ocuveeiieeieeiieriieeiee sttt ettt teeeebeenaee e 1-3
1.6.1 KAYTEOONOLO .t 1-4
1.6.2 Tietojen ja asetusten tallentaminen kayttoonoton yhteydessa................. 1-4
1.7 Tietoa tastd JArJeSteIMASTA .......c.eeiieiieiiiiee e 1-5
1.8 TUIVAORNJEEL ..ottt ere e e sseeneesaeessenneas 1-7
1.8.1 HenKkiloturvalliSuus .......coveeeieiiieiiee e 1-7
1.8.2 LaiteturvalliSUUS. ......coveterieieieieieeeeee e 1-7
1.9  Pressductor®-teknologiaan perustuva mittaustekniikka ...........cccccoevieiinienennnne. 1-8
Luku 2 - Asennus
2.1 Tietoa tAStA TUVUSTA .eovuiiiieiiitieie ettt st 2-1
B N1 77T ) [ AU 2-1
2.3 Punnitusantureiden aSENIUS ..........cccueruieueerureieieeiertesteeteeneeee st eneeeseeneeeneeneeeseeeeenes 2-1
2.4 OhjausyKSIKON QSEINMNUS........ccviiieieriieierieeteteeteeieeeesesreessesseessesssessesseessesssessesseenns 2-2
241 Kaapelin valinta ja kaapelointi ...........ccoceeieriiienenieeeeeeecee e 2-2
24.1.1 Suositeltava kaapelointi ...........cccoeveeveerieieniieienieeeeienenn 2-2
24.1.2 HEITIOT oot 2-4
24.1.3 SYNKIONOINT ....eevvivieeiiciieie e e 2-4
242 PFEA111/112/122-0ohjausyksikon asennus............coeceeveeeereseeneeneeeneene 2-5
2421 IP 65 -yksikkd (NEMA 4) c..ooviiiiiiiieeeececee 2-5
2.4.2.2 IP 20 -versio (SINStOIMALON) ......c.eevveerrrerierierieereeeeeenene. 2-7
243 IMAAAOTIUS. ..ottt et 2-9
2.5  MNS Select -lattiakaapin aSENNUS .........c.cccererieriirierieeieneeeie st eee e eee e 2-10
2.5.1 Kaappien yhteenkiinnittAminen ............ccvevveeveriieieneeienieeieseeeeieeenns 2-10
252 Kaappien kiinnittdminen lattiaan.............coocoeoeiiiienieienieecee e, 2-10
253 THaVAAIMUKSET. ..ot 2-11
2.6 PFXC 141 -jakorasian aSentamineN...........cceeuereeruereesuensienieaiieneeeeeeeeseeeeeseeeeesneas 2-12
2.7  Punnitusantureiden KytKeminen...........cecvevieierieriiiieie e 2-13
2.8 Lisdyksikoiden KytKeminen ...........cccoeieiirieninieiesceiesee e 2-14
2.8.1 PXUB 201 -erotusvahvistin (vain IP 20 -versiota kéytettdessd)........... 2-14
2.8.2 Virtaldhde SD83X ....ceeuieiieiieiieiieiieieeie e 2-14

3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kdyttbopas
Siséllysluettelo

SISALLYSLUETTELO (jatkoa)

Luku 3 - Kayttoonotto

3.1 Tietoa tAStA TUVUSTA ....ceeiiiiee ittt ettt 3-1
3.2 TUIVAONJEEL....evieeiietieiece ettt ettt s e sbe et e sbeesb e bee b e eteenseeneenseenas 3-1
3.3 Vilttimattomat apuvélineet ja dokumentaatio...........oceevevveriiierinieieeieceeee 3-1
3.4  Ohjaustaulun painikkeiden KAYtO.......cccevievieriiiieriiiieieciei e e 3-2
34.1 Navigointi ja VARVISTUS......cccuiriieierieie e 3-2

342 Numeroarvojen ja parametrien vaihtaminen..........c..cceeeveeeeriereenenneennnns 3-2

3.5 Valikon y1CISKAtSAUS ....cevieuieiiiiieie ettt 3-3
3.6  Opas vaiheittaiseen KAYttOONOttOON ........eevervieieriieieiieie et 3-4
3.7  Perusasetusten teKeMINeN. .........eoouiiuieiiiieieiieieeiiee e 3-5
3.8 NOPEA KAYHOONOO ..ueveeeieieieieeieeiieieete ettt ettt saeesesaeesseetaebesseenseessenseens 3-5
3.8.1 Nopea kdyttoonotto riippuvien painojen avulla.........ccocevevieienienennenn, 3-6

3.8.2 Nopea kdyttoonotto kiertovahvistuksen avulla .........ccoccoeeveviiieeniiiiennnn, 3-8

3.9  Punnitusanturin signaalin napaisuuden tarkiStus ............ccccererierenienenieneeeeee 3-9
3.10  Punnitusanturin toiminnan tarkiStus...........cceeiririreneneneeeceese e 3-9
3.11  Téaydellinen KAYttOONOO ......eoueeeeieieiieiieieeiet ettt 3-10
3.11.1 Y1EISKALSAUS. ...ttt e 3-10

3.12  Téydellisen kayttd0noton VaIREEt .........cceeveiiiriiiieieieieeeee e 3-11
3.12.1 ESItySVAIIKKO ....vveiiieicic ettt s 3-11
3.12.1.1 Aseta Kielie.ooeeeeeeieee 3-11

3.12.1.2 ASeta YKSTKKS ...vovveiiiieiiieieie e 3-12

3.12.1.3 Aseta rainan leveys.......occoveieeiiiieieseeeee e 3-12

3.12.14 Aseta desimaalit .........coceoeverineneneneeee e 3-12

3.12.2 ASeta KONAE ..o 3-13

3.12.3  NImelliSKUOTMA . .....ooviiiiiiiiiiieieieeeee e 3-14

3.12.4 INOLLAUS .ottt ettt s 3-15
3.12.5  Aseta KIertoVaNVISTUS «..oc.eeviiieriiieieieceieiscscse e 3-16

3.12.6 LANOJANNILE. ...cueevietietiiieeeieteeeeieeet ettt 3-18

3.12.7  LAROVITEA oottt 3-20

3.12.8 Sekalaista-valikKo .........cooooereiiiiiiiei e 3-22

3.12.9  HUOIO-VAIKKO ....ooviiiiiiiiiiieee e 3-23
3.12.9.1 Suurin kuorma / vallitseva poikkeama ..........c..ccccerenee. 3-24

3.12.9.2 NOHAA A/B ..o 3-24

3.129.3 SimulaatiotoimMinto .........cceevereierierieieriee e 3-24

3.13  PROFIBUS DP -tiedonsiirto PFEAT12:n Kanssa..........ccccverevenienieieiicecscnenne 3-25
3.13.1 Yleistd tietoa PROFIBUS DP:StA......c.ooviiiiieieieiieiniceiceieeee e 3-25

3.13.2  Isénnén ja orjan valinen tiedONSIIIto .......cceevveveereerieeienieeiesieeeeie e 3-25

i 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kadyttbopas

Siséllysluettelo
SISALLYSLUETTELO (jatkoa)
3.133 PROFIBUS-IAItTEEE ..ottt 3-26
3.13.4  PROFIBUSIin kautta kulkevat komennot...........c.ccoccevevvevenncnincnncnnn. 3-27
3.13.5 Mittaustietojen kisittely PROFIBUSIn kautta...........ccccoevveeiienieenenne. 3-28
3.13.5.1 Sekalaiset -valikko PFEAT12........ccoooivieiiieeieeee 3-28
3.13.5.2 PROFIBUS-mittausarvojen skaalaus............c.cceeeveenuenne 3-29
3.13.5.3 PROFIBUS-mittausarvojen suodatus ............cccceerueeneene. 3-30
3.13.5.4 Syd6tepuskurin tiedonsiirtolohko
tiedonsiirrossa PFEA112:sta logiikkaohjaimeen ........... 3-31
3.13.5.5 Tulopuskurin tiedonsiirtolohko
logiikkaohjaimesta PFEA112:een......c.ccccecevcivincncnnee. 3-31
3.14 PROFINETin tiedonsiirto PFEA122:1n Kanssa..........ccceeverinieneiieneiiencsieicnens 3-32
3.14.1 Yleistd tictoa PROFINETIStA. .......cccoeivieieiieieiieiee e 3-32
3.14.2 PFEA:n PROFINET-ominaisutdet..........cccoeoevienienieninieieneeieniceens 3-32
3.14.3 Tehdasinte@raatio .........coeeeeeeiriririne sttt 3-33
3.14.3.1 Tiedot PFEA:han ja PFEA:Sta......cccoocvviviieriieiieieeee 3-33
3.143.2 Integraatioesimerkki.........cocvverinenenininiiiiincncn 3-34
3.14.4 Sekalaiset-valikko PFEAT122 ..o 3-35
3.14.4.1 KenttAvayla ......ccoeeveiiiiiiiiienencccecee e 3-36
3.14.5 PFEA122: n kiyttoonotto PROFINETISSE ......ceevvvevvierieeieeiieeieeee, 3-36
3.15 Lisdyksikoiden KAYyttOONOTO . ....c.evtirtiriiriiieiieieiteiieieri ettt 3-37
3.15.1 Erotusvahvistin PXUB 201.....c..cccoiiiiiiiiiiiieeeeee e 3-37
Luku 4 - Kaytto
4.1 Tietoa tAStA TUVUSTA ...evviriiieieieiieiie ettt 4-1
O 1 77T ) 1< AU 4-1
4.3 KAYHOLATCE . .cueevieiiesrieeeeiieieeie ettt ettt ste et e e e ssesseesbessaessesseesesssenseeseenns 4-1
4.4 KAYNNistys ja SAMIMULUS .....eeoueruieieriieiesieeeenteete et eeeseeeseesseeeesseeneesseeneessesseenseeneenes 4-2
4.4.1 KAYNNISTYS ©oovvievieniieiieii ettt ettt et sbesreeaesseesse e esesseensenseenns 4-2
4.4.2 SAMMIULUS. ...ttt ettt st et 4-2
4.5 NOIMAALKAYLS ....veevvieiieiiiiieiece ettt ettt sreeseessessaesseesaessessseseeseenns 4-2
4.6 MittauSarvot NAYEOSSEA .....eerueeeereeeieiieeiieieeitetee ettt eee e seeeneestesneeae e enaeeneeeeeneenes 4-3
4.7 KAYHOVAIIKOL .oovvitieiiieiieiieiieie ettt sttt re e sbeesaesseeseesbessseseeseenns 4-4
4.7.1 RAINAN KITEYS ...ttt 4-5
4.7.1.1 Normaali tela (kaksi punnitusanturia)............ccceceerveeneen.. 4-5
4.7.1.2 Yksipuolinen A- tai yksipuolinen B -mittaus
(yksi punnitusanturi) .........cocceeeeerereeresienesieeeee e 4-5
4.7.2 Virheilmoitukset ja varoitukset...........ccevvevrverieeieniinieieceee e 4-5
3BSE029380R0205 Versio B iii



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kdyttbopas
Siséllysluettelo

SISALLYSLUETTELO (jatkoa)

Luku 5 - Kunnossapito

5.1  Tietoa tAStA TUVUSTA.....eooeiiiieiieieeee et 5-1
5.2 EnnaltachK&iseva KUNNOSSAPITO.....ceervieieriieieiieieie ettt sre e 5-1
5.3  PFEAI122-1aiteohjelmiStOPAIVILYS .oueeuiriieeieeieieeiiesee ettt 5-1
5.3.1 PFEA122-kenttapéivitystyokalun kytkeminen ............ccccceevevenreenvennnne. 5-2
532 Kenttipaivitystyokalun asennus............ecceeeerieiieneeeneeiene e 5-4
533 PFEA122 USB-EMMC -laiteohjelmiston
paivityssovelluksen KAyNnistys ..........cceceeererenenenieneieeeceesese e 5-7
534 PFEA122-sovelluksen laiteohjelmiston
paivitys kenttépaivitystyokalulla...........coooeiiniiini e, 5-9
5.3.5 Laiteohjelmiston manuaalinen paivitys.........ccocevereeveeieeeenenerenennenn 5-10

Luku 6 - Vianmaaritys

6.1 Tiet0a tASTA TUVUSTA....ceeiiiiiiitiitiitertere ettt 6-1
6.2 TUIVAONJEEL. .. cetiieiietiecee ettt ettt ettt et e e e ebeesaeesnbaessneenbeessneenneenns 6-1
6.3 ValhtOKEIPOISUUS ......eouiiiiiiiiiiiiintirtesere ettt s 6-2
6.4  Vilttdiméattomat apuvalineet ja dOKUMENTAALIO.......veevveerieeiierieeie e 6-2
6.5 VIANIMEAETIEYS ©ouvenreiieiiiieeiieieeiente ettt ettt ettt sttt ettt ettt sbe b sae s 6-3
6.6  PFEA111/112/122 virheilmoitukset ja varoitukset ............cccocveeerenienienienieeeene 6-4
6.6.1 VirheilmoituKSet . ....c.ceveuiiiiiiiiii e 6-4
6.6.2 VATOTTUKSEL. ...ttt 6-4
6.7  Vikaoireet ja tOIMENPILEEL .......ccvervieiiriieieiiieteeteete et eteste e sreeae e eae e essesseenseeseenns 6-5
6.8  Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset.............cccceeceerinnnnrnne. 6-7
6.8.1 VITREET ...t 6-7
6.8.1.1 Flash-muistivikKa ........cocoeviiieniiieececeecee e 6-7
6.8.1.2 EEPROM-MUIStIVIKA. ....coiiiiiiiiiierinieieieceeceee 6-7
6.8.1.3 SYOOVIKA. ...ttt 6-7
6.8.1.4 Punnitusanturin heratevika..........cocceovireninenenecnene 6-8
6.8.2 VATOTEUKSEL. ...t e 6-8
6.8.2.1 PROFIBUS-tiedonsiirto-ongelma ............cccceevereererurennnns 6-8
6.8.2.2 PROFINET-tiedonsiirto-ongelma...........cccceeveeeienirneennnne 6-8
6.8.2.3 Synkronointiongelma .............cceeevereerienieieeeeeesieieeeenes 6-8

6.8.3 Vaihtaminen yksipuoliseen mittaukseen,
jos yksi punnitusanturi on viallinen ............ccocevverinieiinieneeieeeee 6-9
6.9  Punnitusantureiden VAo ..........cccoririiininiiieieeee e 6-10

iv 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kadyttbopas

Siséllysluettelo

SISALLYSLUETTELDO (jatkoa)

Liite A - PFEA111/112/122-ohjausyksikon tekniset tiedot

ALl Tietoa tAStA HITEEESTA ..ovveruieeieetieciieeee ettt et e e e e et esebeesaeesaaeesbeessneeeneas A-1
A.2  Rainan kireydenmittausjarjestelmissa kaytetyt maaritelmat.............ccoeevvererneennnnn., A-2
A2l Koordinaattijarjestelma...........oocveiuirieiiiiee e A-3
A3 TeKNISEt HIEAOT.c.eivieiiieiieiiiiieie ettt ettt ettt e s e bt sbe e e b e esaesseeseenns A-4
A4 OletUSASCIUKSEE ....ccuvieiieiiieieeiie ettt ettt ette et et e et eebeesaaeebeetaeeseeteeseseeaeenneean A-7
A5 LISAYKSIKOt..cuviiuiiiieiieie ettt ettt ettt sreesb et e b s ne e b e esaenneeneenns A-8
AS5.1 Erotusvahvistin PXUB 201 .......ccccciiiiiiiiieeieeieeceeeeeee e A-8
AS2 Virtaldhde SD83X...c.uiiiieiiiieieeiieieieete ettt A-9
A5.3 Jakorasia PEXC 14 1.ttt A-9
A6 PRIIUSTUKSEL.....iiuiictieiieeieie ettt sae sttt sbeessesteeseeeseesaesaeeneeneas A-10
A.6.1 Mittapiirustus, 3BSE017052D64, versio D .......ccccoveeieiieiiiiieeenen A-10
A.6.2 Mittapiirustus, 3BSE029997D0064, VEersio A.......c.ccceeverveevvenrervenvennnns A-11
A.7  PROFIBUS DP — GSD-tiedosto PFEA112:ta varten...........ccceeceeeevveneenveecieeeneene A-12
A.8 PROFINET — GSDML-tiedosto PFEA122: 11€ ....c.cccoevveviieieiieeiecieeeeieeieie e A-15

Liite B - PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.l  Tietoa tAstd HItEEESTA .....coververtirteieieieiieiiecr ettt B-1
B.2  Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat...........cooceeeeerrriererieneneeneeieseeeenns B-1
B.3  Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu ..........c.ccocevverereienieneeene. B-2
B4 AsennusvaatimMUKSEL ........ccoeriiiiiieiiiieie ettt B-3
B.5  Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta...........c.ccoocveviecieviireennnne. B-4
B.5.1 VaaKa-2SCNNUS.....cuiiuieiiiiieie ettt ettt st B-4
B.5.2 VINOASEIIMUS ...ttt ettt ettt st sttt ese s bt sneneen B-5
B.6  Voiman laskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla............coocooiiiiiiniennncnnn B-6
B.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaiSt.........c.ccvevvereerieneerienieeieeeeenee e B-6
B.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan...............ccccocceeeees B-7
B.7  Punnitusanturien @SENIUS.........c.ceouetereierteririertertententesteeesseseeseeseesesseseessesseseeneensenes B-8
B.7.1 Punnitusanturin kaapelointi ............ccooevieriiiieninieeeeee e B-8
B.7.2 Punnitusanturin jatkokaapelin kytkenta............cccocoeviveieneiieninieneennn, B-8
B.8  TeKNiSet tIEAOT .. cuieuiiitieiieiiee ettt B-9
B.9  Kytkentikaavio 3BSE028140D0065, sivu 2/5, versio D ......cccoevvvevevvevenieniennnne B-11
B.10 Asennusohjeet, kaapeliliitin, 3BSE019064, Versio A .........ccccceveevereenenerieneenenn B-12
B.11 Mittapiirustus, 3BSE015955D0094, versio D ........cccccveieviieieniiiieiecieie i B-13
B.12 Kokoonpanopiirustus, 3BSE015955D0096, versio C ........ccccceveereeienenienieeeenne. B-14

3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kédyttbopas

Siséllysluettelo
SISALLYSLUETTELO (jatkoa)
Liite C - PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
C.1  Tietoa tAStA HItEEEStA ... .ccieeiieiieeie ettt e e seveesbeeeaaeeaaeas C-1
C.2  Sovelluksessa huomioon otettavat Perusasiat ............cceevveeiereereeriereerieseenenreeenenns C-1
C.3  Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu............ccoeeeevveeveeneeccieenenn. C-2
C4  AsennusvaatiMUKSEL........cccvevieriieieiteeieie ettt et sre e e sae e e sseessesseessenseessenns C-3
C.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta ...............ccocoeerineninnnnn C-4
Cs.1 VaaKA-SCINMNUS ......ccvveiieeieiieeietieieeteeteete et tesreeaesreesbessaesesseenseesaenns C-4
C52 VINOASEIIUS ....veevieeeiieiieeteeteeeeteesteeetteebeesaeeeseesseessseeseessseesseesssessseennes C-5
C.6  Voiman laskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla..............ccocoeeeveecrenneennnn. C-6
C.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu ..........coceeveiierinieiinieeceee e C-6
C.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan .............cccccovvvevennns C-7
C.7  Punnitusanturien @SEINIMUS ............ceeeueeerveereerrresseesseesseessseesseesseesseessesssseessessssesnses C-8
C.7.1 Punnitusanturin Kaapelointi..........ccocvecverieriinierieneeieseeee e C-8
C.7.2 Punnitusanturin jatkokaapelin kytkenta .............coccoooeeeiiniiiniee, C-8
C.8  TeKNISCt tHEAOL ..ecvvivieiiiiieiectieie ettt r e ee e b e e se e se e seenaesseesse s C-9
C.9 Kaapelikaavio 3BSE028140D0065, sivu 1/5, versio D .......cccoocereeveiiiiiiieieee C-11
C.10 Asennusohjeet, kaapeliliitin, 3BSE019064, versio A.........ccoccevveeireierieeeerenneenne. C-12
C.11 Mittapiirustus, 3BSE019040D0094, versio C.........ccoovereerirrienieeieeieeieseeeie e C-13
C.12 Kokoonpanopiirustus, 3BSE019040D0096, versio C........ccccceevevrrevecvenreerrenneennn. C-14
Liite D - PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
D.1  Tictoa tAStA HItEEESTA....ecvieriieieiiiiesie ettt st sse e re s seesse e D-1
D.2  Sovelluksessa huomioon otettavat Perusasiat ........cocceevererierieeienieeieneseere e D-1
D.3  Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelU............oceeevevverieneenieeiennenns D-2
D4 ASennusSVaatiMUKSEL.......c.cccvuieiiieriiiiieertie et esiee et e eveesteeseeebeesseeenbeeseaeenseeeeas D-3
D.5  Punnitusanturin suuntaus mittaussuunnan mukaan...............cceeeeeevereerneneenneeiennenns D-4
D.6  Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta ...........c.ccccoevveiinienennne. D-5
D.6.1 VaaKa-2SCNNUS ......veevieiieiiciieie ettt e et e e esse e essessaessessaesseennens D-5
D.6.2 VINOASEINUS ....vvieieeniieitieieeieeeeteesteeeereesteeseeesbeesseessseeseessseesseessseanseennes D-6
D.7  Voimanlaskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla...........c.ccooveveeiinienneennnne, D-7
D.7.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu ..........ccocoeoeeiinieiinieiieeccee e D-7
D.7.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan. ................cceevereennns D-8
D.8  Punnitusanturien QSENIMUS ............ccueerueerierireerreesreesseesseesreesseesesesseessseeseessesssseesses D-9
D.8.1 Asennus kannattimien avulla ...........ccoccoevveviiieniiiieniiee e D-11
D.8.2 Punnitusanturien asennuUSTUUVIL ........ccvveevrereeeireesreesieenreesieeereesseeeenens D-12
D.8.3 Punnitusanturin Kaapelointi..........c.oeceerieieriiiieneiieeieeieie e D-12
Vi 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kadyttbopas

Siséllysluettelo
SISALLYSLUETTELO (jatkoa)
D.9  TeKNISEt tHEAOT. .. .eieuiieiieiiieieectie ettt ettt aae e e enbaeesseensee e D-13
D.10 Kytkentdkaavio 3BSE028140D0065, sivu 3/5, versio D ......ccocceeveeieviieieieenen, D-15
D.11 Kytkentikaavio 3BSE028140D0065, sivu 4/5, Versio D .......ccccevveeviverieeieeienne, D-16
D.12 Mittapiirustus, 3BSE004042D0003, sivu 1/2, versio O ........ccoecevveveeeieienrenene. D-17
D.13 Mittapiirustus, 3BSE004042D0003, sivu 2/2, Versio O ......ccccccvevviervercrieneenneenne D-18
D.14 Mittapiirustus, 3BSE0263 14, VEISI0 -.....cceeerierieieieininieeienieneenteeee e D-19
D.15 Mittapiirustus, 3BSE027249, VEISI0 =....c.cevveriieiieiieiieerieesiieeieesiee e eveesve e D-20
D.16 Mittapiirustus, 3BSE004042D0066, VEISIO =......cecveeriereeriieieriieieeieieeeeeieeeeenee e D-21
D.17 Mittapiirustus, 3BSE004042D 0065, VETSIO =...cccuvierueerreeriieiieeieesieenreereenivesneenns D-22
D.18 Mittapiirustus, 3BSEQ10457, Versio B ........ccccovieoieriiieeeeeeeee e D-23

Liite E - PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.1  Tietoa tAStA HItEESTA ..oveeruieeiieiieciieeie ettt et e e et e s e e beesteeeabeessaessneenreas E-1
E.2  Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat..........ceceeeerverieriereeniesieenieseesneenenns E-1
E.3  Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu............cccceovveviencirenieeneenen. E-2
E.4  AsennusvaatimUKSET ........ccceeriieiiiiiiiierie ittt ettt sae et sine e enaee e E-3
E.5  Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.............ccccoooevineiincnnnns E-4

E.5.1 VaaKa-2SCNNUS.....cviiieiiiieieeieieeteeie ettt sre e sreeeesaeesaesseeaessesssensesseenes E-4

E.5.2 VINOASCINUS .....veeueieeiiieiieeieeeieesteeeteetaeeaeeteestseeseesseessseeseessseeseesseenssas E-5
E.6  Voimanlaskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla................ccoeervenienienennnenn. E-6

E.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu..........coceeeerieiieniiieneiee e E-6

E.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan. ..............ccoocverurnnenne. E-7
E.7  PunnituSanturien @SENMUS. ........c..ccuerueerrierireeireesieeeaeesseeseseesseesseesseessesssseessssssseesens E-8

E.7.1 Punnitusanturin Kaapelointi ...........cceeveruieieriiieneeiene e E-9
E.8  TeKNISEt tIEAOT.....eiciieeiiiiiiieieeciie ettt ettt et te e s beeteessbeesaesnneenns E-10
E.9  Kytkentikaavio 3BSE028140D0065, sivu 3/5, versio D .......ccceeeveviveienienieiennnnns E-12
E.10 Kytkentikaavio 3BSE028140D0065, sivu 4/5, versio D .......cccceeeiieieniienne, E-13
E.11 Kytkentdkaavio 3BSE028140D0065, sivu 5/5, versio D .......ccceevevirienienieniennnnns E-14
E.12 Mittapiirustus, 3BSE004171, versio B ........ccccooioiirieiiiee e E-15
E.13 Mittapiirustus, 3BSE004995, VErsio C ......ccccceevieriiiieriiniieieeieeeereeee e eeesieeee e E-16
E.14 Mittapiirustus, 3BSE023301D0064, versio B .........ccccceeieiiiiienieeeeeeceeeen E-17
E.15 Mittapiirustus, 3BSE004196, VErsio C ........ccceovieruiiierieriieieeieeeeereeee e eeesieeeeneens E-18
E.16 Mittapiirustus, 3BSE004999, VErsio C ........cccceeieririeieiiee e E-19
E.17 Mittapiirustus, 3BSE023223D0064, versio B .........ccccoevveviieieriiieiecieeseeeeins E-20
E.18 Mittapiirustus, 3BSE012173, versio F........ccoooiiiiiiiiee e E-21
E.19 Mittapiirustus, 3BSEQ12172, Versio F.......cccccvovieriiieiinieieeieeecee e E-22
E.20 Mittapiirustus, 3BSE012171, versio F........ccoooiiiiiiiiieeeee e E-23
E.21 Mittapiirustus, 3BSEQ12170, Versio F.......ccccovieriiieiinieieeieeecee e E-24

3BSE029380R0205 Versio B Vi



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kdyttbopas
Siséllysluettelo

SISALLYSLUETTELO (jatkoa)

Liite F - PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.1 Tietoa tAStA HITEEESTA . ..cveeitieeieeerieiie et eeite ettt et ste e ae et e e e et e seeeesbeesraeenseesseeeenes F-1
F.2  Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat ..........c.eceeeerverreeriereesiesieeeenreeeesneenes F-1
F.3  Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittel...........cccceeveeeeireceenveenneennnnn F-2
F4  AsennusvaatimUKSEL..........cccceiiiriiiieiiiieieeteetietiete et beesaesbeersesseeseeseeeas F-3
F.5  Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta .............ccoceiiniininiennne. F-4
F.5.1 VaaKa-2SCNNUS ......veeiiiieieieiieie ettt eaesteesee e esae e essesseenseesseseens F-4
F.5.2 VINOASEIUS ....veiviieiieiieeteeteeeiveesteeseseeteesseessseesseessseesseessseesseessseesseensens F-5
F.6  Voiman laskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla..............ccocevieiinieenenene. F-6
F.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu ..........coceeeerieiinieiiiiere e F-6
F.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan ..............ccoocevvernenenns F-7
F.7  PunnituSanturien QSENIMUS ...........cccueereerieerurereeereesteeseeeseesseesseesseessseesseessseesseessesss F-8
F.7.1 ValMISTEIUL. ...ttt F-8
F7.2 ASCIITIUS ...eeeiiee ettt e ee et e ettt e et e et ee et e e sseeesnsaeeesseesnnsaeenseeeennaeeennne F-8
F.7.3 PFCL 201CE -punnitusanturin kaapelointi..........cccecevereieincrencnnenn F-10
F.8  PFCL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot ..........ccceeveriereriiieiieieeee e F-11
F.9  Kytkentdkaavio 3BSE028140D0065, sivu 3/5, versio D........cccceevrvieriecierieeiennnns F-13
F.10 Kytkentikaavio 3BSE028140D0065, sivu 4/5, versio D........cccoeveviiienciienenen. F-14
F.11 Mittapiirustus, 3BSE006699D0003, Versio F.........cccccovirvienierieiieienieeeesieeeeeieens F-15
F.12  Mittapiirustus, 3BSE029522D0001, versio B........cccecoeiiriinieiinieeiee e F-16
F.13 Mittapiirustus, 3BSEQ006699D 0006, VEISIO = ......c.cccverrieriereerieiesreeieseessesaeseeenens F-17
F.14 Mittapiirustus, 3BSE006699D0005, versio L........ccecoiiieiiniriinieeiiee e F-18
F.15 Mittapiirustus, 3BSE006699D0004, versio H .........cccoeieierieieniiiesieeiesieeieienns F-19

Liite G - PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

G.1  Tietoa tAStA HILEEESA . ....eeeieeieiietieteite et G-1
G.2  Sovelluksessa huomioon otettavat Perusasiat ...........ccceeeueeiereereereriere e G-1
G.3  Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu.............cocoecevirininenenennne. G-2
G.4  AsennusvaatimMUKSEL........cceeiiiiiiierie ettt sttt G-3
G.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta............ccoccoovvevieniieieninnnnnns G-4
G.5.1 VaaKa-aSCNNUS .......eeuieiieiiiiieie ettt snee e eneens G-4
G.5.2 VINOGSEIIIUS ..ottt ettt ettt sttt ettt ettt es e eeeene st enenes G-5
G.6  Voimanlaskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla..............coooieiineninnne G-6
G.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaiSu ........c.ccvveeerveeienieeienienieie e G-6
G.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan ..............ccocceoceeeenen. G-7

viii 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kadyttbopas

Siséllysluettelo
SISALLYSLUETTELO (jatkoa)
G.7  Punnitusantureiden aSENIUS...........ccverirerieerierieesteeeeeereesreeseesseesaeesseessneenseesseenns G-8
G.7.1 ValMiStEIUL ..o e e G-8
G.7.2 SOVILINIEVY L ...evvieiiitieticie ettt ettt ae e enneas G-8
G.7.3 AASCIINIUS ...ttt ettt ettt sttt et st e e st e bt e et e et e bbesabeentaes G-8
G.7.4 T 15 [0 115 U PUTSO PR G-10
G.8  PFTL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot ...........cccvevureieriirienieiereeiese e G-11
G.9 Kytkentdkaavio 3BSE028140D0065, sivu 3/5, versio D .....ccccoevvevieeciienreeieenen. G-13
G.10 Kytkentdkaavio 3BSE028140D0065, sivu 4/5, versio D .......cccoeevevveveneeieninnnns G-14
G.11 Mittapiirustus, 3BSE008723, Versio. D....c.ccceviieiiienieeiieieeie e G-15
G.12 Mittapiirustus, 3BSE008904, Versio D .........ccccevieriiiieniieiei e G-16
G.13 Mittapiirustus, 3BSE008724, VEISI0 G....ceevvveeiieiieeieeiieeieeieesiie et G-17
G.14 Mittapiirustus, 3BSE008905, VErsio G........ccceeueeierieeieiieieieeieie e G-18
G.15 Mittapiirustus, 3BBSEQ08917, Versio H.......ccceeeuieiiiniieiiiciecieeeeee e G-19
G.16 Mittapiirustus, 3BSEQ08918, VErsio G.........cceeuerieriieieiieieniieieie e G-20
Liite H - Tiedot ja asetukset kayttoonoton yhteydessa
H.1  Kayttoonottotietojen lomake............cceveiieiiiieieie et H-1

3BSE029380R0205 Versio B iX



PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttéopas
Siséllysluettelo

X 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio 1.1 Tietoa tasté oppaasta

Luku 1 Johdanto

1.1 Tietoa tasta oppaasta

Tassa kdyttooppaassa kuvataan uuden rainan kireydenmittausjérjestelmén toiminta.
Lukemalla oppaan saat mittausjérjestelmaisi laite- ja sihkodasennuksessa, kdyttoonotossa,
kaytossd, ennakoivassa huollossa ja perusvianmaiérityksessé tarvittavat tiedot.

Mittausjérjestelma toimii mahdollisimman luotettavasti ja tarkasti, kun noudatat timén
kayttdoppaan tietoja.

1.2 Kyberturvallisuuden vastuuvapauslauseke

Tama tuote on tarkoitettu verkkoon liitettdviksi ja datan ja tiedon siirtoon verkkoliitinnén
kautta, joka on liitettdva suojattuun verkkoon. Verkon hallinnasta vastaavan henkilon tai tahon
velvollisuus on varmistaa suojattu yhteys verkkoon ja toteuttaa tarvittavat toimet (mukaan
lukien muun muassa palomuurien asennus, todentamismenetelmien kayttéonotto, tictojen
salaus ja virustorjuntaohjelmistojen asennus) tuotteen ja verkon, sen jarjestelmét ja liittyma
mukaan lukien, suojaamiseksi kaikenlaisilta tietoturvaloukkauksilta, luvattomalta kéaytolt,
hédirinnaltd, tunkeutumiselta, sekd datan tai tietojen vuodolta ja/tai varastamiselta. ABB ei
vastaa mistddn téllaisista vahingoista ja/tai menetyksista.

1.3 PFEA:n kyberturvallisuus

Konfiguroi palomuurit sen periaatteen mukaisesti, ettd kaikki sellainen hylatédén, miti ei tarvita
tai kdytet.

Kayta suojattua etakdyttod varten salaskerroksella varustettua VPN-yhteyttd luodaksesi suojatun
kanavan turvattoman verkon yli.

SNMP

PFEA122 noudattaa PROFINET-Iuokan B spesifikaatiota ja tukee siksi yksinkertaista
verkonhallintaprotokollaa (SNMP). Léahettdmalld SNMP-pyyntdja PFEA122:1le on mahdollista
hakea tietoja verkon asetuksista.

Jotta ulkopuoliset eivét saisi tietoa sisdisestd verkosta, on vahva suositus kéyttdd palomuuria,
jonka tarkoituksena on estéd ei-toivottu likkenne SNMP-portteihin.

Portit
PFEA122-laite kayttdd seuraavia UDP-portteja:
— 161, 162 (SNMP)
— 34964, 49152, 53248 (PROFINET RPC Context Manager)

Naéiden porttien on oltava auki palomuurissa.
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Luku 1 Johdanto

1.4 Kiinan RoHS-merkinta

Taulukko 1-1. B Z YT Vaaralliset aineet

= REH % ® ] A SEBE SRR
Tuotenimi Lyijy | Elohopea | Kadmium | Kuusiarvoinen | Polybromatut | Polybromidi-

. . . fenyylieetterit

(Pb) (Hg) (Cd) kromi bifenyylit
(Cr (V1)) (PBB) (PBDE)

TREEH 0 O 0 0 O O
Metalliosat
BERAH | X O 0 0 O O
Painetun
piirilevyn
kokoonpanot
== o] @) o] o] ] @]
Kaapelit

RREAIESI/T 11364 PRER R E SR
Tama taulukko on laadittu SJ/T 11364 -standardin méardysten mukaisesti.

O: RRZBEENREZBHABEERM PN S EIFEGB/T 26572 fRENENREE
RETFo

O: Osoittaa, ettd mainittu vaarallinen aine, joka siséltyy kaikkiin timén osan homogeenisiin
materiaaleihin, on GB/T 26572-standardin raja-arvon alapuolella.

X: RANZBEENREDEZBHNE SR HHNEEBHGB/T 26572 FRERER
PREZEX,

X: Osoittaa, ettd mainittu vaarallinen aine, joka siséltyy véhintddn yhteen téssi osassa
kéytettyyn homogeeniseen materiaaliin, ylittdd GB/T 26572 -standardin raja-arvon.

B8, BB 3R A MY IR AR A A HABR K AESIT/ 11388 #R/HEMY M ETE
EEP:n EPUP-arvo on médritelty standardin SJ/T 11388 mukaisesti.

RMMREAPRNEFREARABRAENRLETTEN
Ympaéristonsuojelun kayttdaika on voimassa vain, kun tuotetta @

kaytetdan tuoteoppaassa maaritellyissa olosuhteissa.

1-2

3BSE029380R0205 Versio B




PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas
Osio 1.5 SER: Séhko- ja elektroniikkaromu

1.5 SER: Sahko- ja elektroniikkaromu

Tuotteissa ja/tai niiden mukana toimitettavissa asiakirjoissa oleva yli rastittu jateastia tarkoittaa,
ettei kdytettyjd sahko- ja elektroniikkalaitteita saa havittdd talousjatteen seassa.

Jos haluat hévittda sdhko- tai elektroniikkalaitteen Euroopan unionin alueella, pyyda lisétietoja
jéalleenmyyjalta tai tavarantoimittajalta.

Pyydd Euroopan unionin ulkopuolella tietoa oikeasta hévittdmistavasta paikallisviranomaisilta
tai jalleenmyyjalta.

Témaén tuotteen asianmukainen hévittdiminen auttaa sédstdmain arvokkaita resursseja ja estimain
mahdollisia negatiivisia vaikutuksia ihmisten terveyteen ja ympéristoon, joita epdasianmukainen
jatteiden kisittely muutoin voisi aiheuttaa.

1.6 Kayttooppaan kaytto

Téma kayttoopas sisiltad kaksi pddosaa.

1.

Tietoa ohjausyksikosti:

- Tietoa jérjestelmastd ja turvallisuudesta (Luku 1)

- Asennus, kdyttoonotto, huolto, kaytto ja vianetsintd (Luvut 2—6)
- Tekniset tiedot (Liite A)

Tietoa punnitusanturin asennuksen suunnittelusta:

- Pystysuuntaan mittaava punnitusanturi PFCL 301E (Liite B)
- Vaakasuuntaan mittaava punnitusanturi PFTL 301E (Liite C)
- Sdteensuuntaan mittaava kireysmittari PFRL 101 (Liite D)

- Vaakasuuntaan mittaava punnitusanturi PFTL 101 (Liite E)

- Pystysuuntaan mittaava punnitusanturi PFCL 201 (Liite F)

- Vaakasuuntaan mittaava punnitusanturi PFTL 201 (Liite G)

Jokainen liite siséltda yksityiskohtaista tietoa kustakin ylld mainitusta punnitusanturityypist,
jota kéytetddn rainan kireydenmittausjarjestelmissd PFEA111/112/122-ohjausyksikon
kanssa.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 1 Johdanto

1.6.1 Kayttoonotto

Nopean kéyttoonoton menetelmailld voit ottaa jérjestelmési kdyttoon perusmittauksia varten.
Nopean kéyttoonoton avulla ohjausyksikkd otetaan kdytt6on mahdollisimman véhin
toimenpitein. Suorita seuraavien osioiden toimenpiteet:

. Osio 3.6 Opas vaiheittaiseen kdyttoonottoon
. Osio 3.7 Perusasetusten tekeminen
. Osio 3.8 Nopea kéyttddnotto

Saat kayttoosi lisdtoiminnot valitsemalla tdydellisen kdyttdonoton.
Katso Osio 3.11 Téydellinen kdyttdonotto.

1.6.2 Tietojen ja asetusten tallentaminen kayttoonoton yhteydessa

Kun kdyttdonotto on suoritettu, voit kayttad liitteen Liite H Tiedot ja asetukset kiyttoonoton

yhteydessad lomaketta, johon voit tidyttdd kdyttoonoton tiedot ja asetukset. Sdilytd lomake
myShempii tarvetta varten.

3BSE029380R0205 Versio B
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Osio 1.7 Tietoa tasta jarjestelmastéa

1.7 Tietoa tasta jarjestelmasta

Kireydenmittausjérjestelmén osat:

Ohjausyksikkd PFEA111, PFEA112 tai PFEA122

—  PFEA111 on kustannuksia sdéstéva ja helppokéyttdinen elektroninen
kireydenohjausyksikkd, joka ldhettdd tarkkoja, luotettavia ja nopeita analogisia
summasignaaleja kahdelta punnitusanturilta ohjausta ja valvontaa varten. Naytosta
voidaan lukea summasignaali, erilliset A- ja B-signaalit ja signaalipoikkeama.
Koska yksikkd on pieni ja asennettavissa DIN-kiskoon, sen kytkeminen erilaisiin
sdahkokaappeihin on vaivatonta.

—  PFEA112 tarjoaa saman toimivuuden ja helppokayttdisyyden kuin PFEAT111,
mink3 lisdksi tietoa voidaan siirtdd Profibus-DP-kenttivaylalla.

—  PFEA122 tarjoaa saman toimivuuden ja helppokayttdisyyden kuin PFEA111,
mink3 lisdksi tietoa voidaan siirtdd PROFINETin kautta.

PFEA113-ohjausyksikkd

—  PFEA113-ohjausyksikkd voi ldhettdd signaaleja jopa neljdstd punnitusanturista, ja
laitteessa on kuusi konfiguroitavaa analogista 1&htd4 rainan kireyden ohjausta ja/tai
hallintaa varten. Lahtosignaalit ovat saatavilla myds PROFIBUS-DP:ssi. Laitteella
voidaan mitata kahden (eri kulmissa kulkevien) ratojen kireyksid (ratavientien vaihto
joko digital inputin tai PROFIBUSin kautta). (PFEA113 kuvataan erillisessé
kayttdoppaassa)

Ohjausyksikoitéd 16ytyy nelji eri versiota. Kaikki versiot ovat suorituskyvyltdén ja
toimivuudeltaan erilaisia, ja ne soveltuvat useisiin eri kdyttotarkoituksiin.

Kaikissa neljdssé versiossa on monikielinen digitaalinen ndyttd ja konfigurointindppaimet.
Konfigurointindppéimilld asetetaan parametrit ja tarkistetaan kireydenmittausjarjestelméan
tila. Kaksiriviseltd (16 merkkid/rivi) ndytdstd voidaan lukea punnitusantureiden signaalien
summa, signaalipoikkeama ja erilliset signaalit. Kaikki neljad mallia ovat saatavana seké
DIN-kiskoversiona (IP 20 -versio, sinetdimaton) ettd vaativiim olosuhteisiin asennettavana
koteloituna IP 65 -versiona (NEMA 4).

PFCL 201-, PFCL 301E-, PFTL 101-, PFTL 201-, PFTL 301E- ja PFRL 101-tyyppiset
punnitusanturit

Laitteisto on tarkoitettu kaytettdviksi useissa erilaisissa tuotantoprosesseissa, joissa paperista,
muovista tai kankaasta tai muusta materiaalista valmistettua rainaa siirretdén koneella. Ainoana
vaatimuksena on, ettd raina kiertyy telaa vasten. Telaan kohdistuva voima on verrannollinen rainan
kireyteen. Muodostuva voima siirtyy laakeripesien kautta punnitusantureille. Punnitusanturit
lahettévit signaalin, joka on verrannollinen punnitusantureiden mittaussuuntaan vaikuttavaan
voimaan. Ohjausyksikkd késittelee ja vahvistaa signaalia, ja signaalia voidaan kdyttda prosessin
ohjauksen, niytdssa esitettdvien tietojen tai rekisterdinnin tulosignaalina.

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Luku 1 Johdanto

Raina -

Mittaustela — =

Ohjausyksikkd

Laakeripesa _—

Punnitusanturi
! Profibus-kenttavayla (vain PFEA112)

PROFINET (vain PFEA122)
Mittarilahto

Ohjauslahto
Virtaldhde, 24 V DC

Kuva 1-1. Tyypillinen rainankireyden mittausjdrjestelmd, jossa kdytetidn PFEA111/112/122-ohjausyksikkéd (IP 20 -versio)
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio 1.8 Turvaohjeet

1.8 Turvaohjeet

Ennen kuin aloitat, lue téssd luvussa annetut turvaohjeet ja noudata niité. Paikalliset lakisddteiset
médrdykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

Kireydenmittausjérjestelma ei sisdllé litkkuvia osia. Punnitusanturit on kuitenkin asennettu ldhelle
pyorivéa telaa, jonka pédlld raina kulkee.

1.8.1 Henkiloturvallisuus

1.8.2 Laiteturvallisuus

VAARA

Ali koskaan tydskentele punnitusantureilla tai niiden 1ihell4, kun tuotantolinja
on kaytdssd. Ennen kuin aloitat tyoskentelyn, kytke virta pois paéltd ja lukitse
mittaustelan ohjaimen kayttokytkin.

HENGENVAARA

Kytke virta pois paaltd ja lukitse ohjausyksikon sydttoverkon kayttokytkin, ennen
kuin suoritat toitd ohjausyksikolld. Varmista toiden lopettamisen jalkeen, ettd
kaikki johdot ovat paikoillaan ja ettd yksikdt on kiinnitetty asianmukaisesti.

HUOM.

Kaikkien asennukseen osallistuvien on tunnettava mittausjarjestelmén
virransy6ton padkytkimen sijainti ja osattava kayttda sitd.

VAROITUS

Kytke aina mittausjérjestelmén verkkojénnite pois paaltd ennen yksikoiden
vaihtoa.

VAROITUS

Kasittele elektroniikkayksikkdd varoen vihentadksesi staattisen séhkon
purkautumisen (ESD) vaaraa. Huomioi piirilevyjen varoitusteksti.

3BSE029380R0205 Versio B

1-7



PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 1 Johdanto

1.9 Pressductor®-teknologiaan perustuva mittaustekniikka

Voimanmuuntimen toimintaperiaatteella on suuri vaikutus sen suorituskykyyn. Se vaikuttaa
myos koko punnitusanturin jaykkyyteen ja tdrdhtely-herkkyyteen seké anturin lujuuteen ja
ylikuorman sietokykyyn. Kaikki ndmaé tekijét vaikuttavat rainan tuotantolaitteiston suunnitteluun,
kéayttoon ja kunnossapitoon.

ABB:n Pressductor®—muunninteknologia tuottaa signaalin elektromagneettisen kentdn muutosten
seurauksena, kun punnitusanturiin kohdistetaan mekaanista voimaa. Toimintaperiaate pohjautuu
metallurgian ilmi66n, jonka mukaan mekaaniset voimat muuttavat tiettyjen terdsten kykya siirtda
magneettikenttd. Toisin kuin muuntyyppiset punnitusanturitekniikat, tima tekniikka ei edellyta
signaalin tuottamiseen fyysisté liikettd, kuten puristusta, taivutusta tai venytysta.

Pressductor® -muunnin (anturi punnitusanturin sisdlld) on yksinkertainen ja tyylikas.
Mittauselimessé on kaksi toisiinsa ndhden kohtisuorassa olevaa kuparikddmii terdsytimeen
kéamittyind. Tama elin tuottaa kireyssignaalin.

Elektromagneettinen kenttd syntyy, kun toiseen kddmeistéd syotetddn jatkuvasti vaihtovirtaa.
Magneettikenttd sijoittuu niin, ettd suorassa kulmassa toisiinsa ndhden olevien kdamien vilissi
ei ole magneettista liitosta, kun punnitusanturia ei kuormiteta.

Kun muuntimeen kohdistetaan voimaa, kuten kuvassa, magneettikentdn muoto kuitenkin
muuttuu. Osa kentéstd yhdistyy toiseen kddmiin ja synnyttdé vaihtojannitteen (AC), joka
heijastaa mittaustelalla olevan rainan kireyttd. Punnitusanturijérjestelmén ohjausyksikkd
muuntaa timén vahvan mittauselimesti saatavan signaalin ohjausyksikosté saatavaksi
output-signaaliksi.

Kuva 1-2. Pressduct0r®—leknologiaan perustuva anturi.

1-8
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio 2.1 Tietoa tastéa luvusta

Luku 2 Asennus

2.1 Tietoa tasta luvusta

Jarjestelmén asennus vaikuttaa paljon sen toimintaan, tarkkuuteen ja luotettavuuteen.
Kun asennus tehddén asianmukaisesti, mittausjirjestelmé toimii parhaalla mahdollisella
tavalla. Noudattamalla tdmén luvun ohjeita tiytit tArkeimmat asianmukaisen mekaanisen
ja sdahkdasennuksen vaatimukset.

Laite on tarkkuusmittalaite, jota on kisiteltdva varoen, vaikka se onkin tarkoitettu ankariin
kiyttoolosuhteisiin.

2.2 Turvaohjeet

Ennen kuin aloitat huoltoty6t, lue kohdan Luku 1 turvallisuusohjeet ja noudata niité.
Paikalliset lakisdéteiset madraykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

2.3 Punnitusantureiden asennus

Asennusvaatimukset ja asennusohjeet:

Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 2 Asennus

2.4 Ohjausyksikon asennus

2.4.1 Kaapelin valinta ja kaapelointi

2.4.1.1 Suositeltava kaapelointi

Punnitusantureiden, ohjausyksikon ja sdhkoliitdntdjen vélinen kaapelointi on tehtéva huolellisesti
kytkentdkaavion 3BSE028140D0065 (katso liite punnitusanturityyppisi mukaan) tai
tilauskohtaisen dokumentaation mukaisesti.

PFEA111/112/122 Ulkoinen osoitinlaite
(ei sisally ABB:n
toimitukseen)

Kaapeleiden suojavaipat on liitettava
- maadoituskiskoon, joka on

IP 20 -versio (sinetdéimaton)
- P 65 -version kotelon sisélle

asennettuun maadoituskiskoon.
(NEMA 4)

Verkkosyo6ttod \

n x 0,5 mm?
2 A
3x1,5mm IP 65-version + suojavaippa
(NEMA 4)
———P»— Ohjausjarjestelmaan

——  P»— PROFIBUS-DP
(vain PFEA112)

kytkentarasian valille PROFINET

O O (vain PFEA122)
\ Punnitusanturin signaalit

o) o) A

2 x 2 x 0,5 mm~ + suojavaippa
~
4 x 1,0 mm? + suojavaippa \ Punnitusanturin heratepiiri
maks. 50 M === " | 2 x 2,5 mm?
[
Punnitusanturi A Punnitusanturi B

X X

Kuva 2-1. Suositeltava kaapelointi

2-2
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kéyttbopas
Osio 2.4.1 Kaapelin valinta ja kaapelointi

. Suurin sallittu kaapelivastus herédtepiirissé esitetddn taulukossa Taulukko 2-1.
Tarkista kaapelivastus punnitusanturin herétepiirissa ennen jarjestelméan kéayttoonottoa.

Taulukko 2-1. Suurin sallittu kaapelivastus

Punnitusanturi Suurin sallittu kaapelivastus
PFCL 301E 5Q
PFTL 301E 5Q
PFRL 101 5Q
PFTL 101 5Q
PFCL201 5Q
PFTL 201 5Q

. Ali kytke umpijohtimia liittimiin. Al4 purista nastoja kierrejohtimiin.

. Punnitusanturin kaapelin on oltava luja nelijohdinkaapeli, katso Kuva 2-2.
Signaalipiireille ja herdtepiireille on kdytettédva diagonaalisia johdinpareja.

A
C
Signaali ‘ Punnitusanturin heréatepiiri
D —_—
B

Kuva 2-2. Johtimien ryhmitys punnitusanturin kaapelissa

. Jakorasian ja ohjausyksikon viliset signaalit ja herdtesignaalit on kuljetettava erillisid
kaapeleita pitkin. Esim. 2 x 2.5 mm’ -kaapeli heritesignaaleille ja suojattu 2 x 2 x 0,5 mm?
-kaapeli, jossa on kierretyt parijohtimet, punnitusanturin signaaleille.

. Jos véhintddn kaksi ohjausyksikkdé synkronoidaan, kaapelissa on oltava suojavaippa
tai kierretyt parijohtimet.

. Ohjausyksikon ja laitteiden tai tuotantolaitteiston vilisen signaalikaapelin on oltava
0,5 mm’ -kaapeli, jossa on suojavaippa.

. Kaapeleiden suojavaipat on liitettdvé kupariseen maadoituskiskoon. Suojavaippojen
liitdnnin enimmaispituus on 50 mm.

. Verkkosyo6ton suojamaadoitusjohdin on liitettiva kotelon kupariseen maadoituskiskoon.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 2 Asennus

2.4.1.2 Hairiot

2.4.1.3 Synkronointi

Haéirididen vélttdmiseksi punnitusantureiden kaapelit on sijoitettava mahdollisimman kauaksi
kohisevista virtaldhteen kaapeleista. Suositeltu vihimmaisetéisyys on 0,3 m.
Punnitusanturijéarjestelman ohjausyksikkd muuntaa timan vahvan mittauselimesti saatavan
signaalin ohjausyksikostd saatavaksi output-signaaliksi.

Seindédn asennettavaa ohjausyksikon IP 65 -versiota (NEMA 4) ei tarvitse synkronoida.

Jos samaan kaappiin asennetaan vahintddn kaksi ohjausyksikon IP 20 -versiota (sinetéimattomia),

ne on synkronoitava.

Synkronointi tapahtuu yhdistdmaélld kaikkien yksikdiden SYNC-liittimet ja X1:14-ruuviliittimet
ja kaikkien yksikoéiden X:15-ruuviliittimet. Toimenpiteessé on kéytettdva kaapelia, jossa on
kierretyt parijohtimet tai suojavaippa.

Jos yksi yksikko sammutetaan tai irrotetaan, jéljelld olevat yksikdt synkronoituvat silti.

PFEA PFEA PFEA |__ _ _| PFEA
111/112/122 111/112/122 111/112/122 111/112/122
1 2 3 n
X1:15 14 X1:15 14 X1:15 14 X1:15 14

N /AR N N
o) oY) A O

Kuva 2-3. Synkronointiliitinndt
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas

Osio 2.4.2 PFEA111/112/122-ohjausyksikén asennus

2.4.2 PFEA111/112/122-ohjausyksikon asennus

2.4.2.1 IP 65 -yksikkd (NEMA 4)

Ohjausyksikkd toimitetaan seindén asennettavassa kotelossa.

Valitse asennuspaikka, jossa kotelon kansi mahtuu aukeamaan kokonaan. Tarkista myds, ettd
kotelon edessé on riittdvésti tyotilaa.

Kotelossa on kaapelildpiviennit (PFEA 111 -ohjausyksikdssa viisi ja PFEA 112 -ohjausyksikossé
kuusi kaapelildpivientid).

252 [9.91"]
157 [6.18"]
T
T T
// I | \
/ I | \
, \
T / I \
: Il
- {
foa - B '—]' B
U ¥
' \
\\\M /’/
= 8
o O
]
- 0000
mm [tuumaa] @ e
120 [4.72"]

Kiinnityspisteet
(kuva rei’ista)

‘ \

162 6.38"]

90.35"]

9(0.35"] 102 [4.02"]

Huomautus. UL-vaatimusten tayttdmiseksi
verkkovirtakaapelin kaapelilapivienti on
korvattava UL-luetteloidulla metalliliittimella.

1 x kaapelille @ 6-12 [0.24"-0.47"]
Kierteitetty kotelo NPT-1/2":lle

Kaapelilapiviennit
2 x kaapelille @ 6-12 [0.24"-0.47"] [ PFEA111

2 x kaapelille & 4-8 [0.16"-0.31"]

$10.6 [0.42"]

-+ A (2:1)
[4 asennusreikaa]

$ 6.6 0.26"]

20 {0.79"]

Kuva 2-4. PFEA 111/112/122-ohjausyksikon asennusmitat
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Luku 2 Asennus

© ©) C
©0®
3 x kaapeli @ 4-8 [0,167-0,31"]

3 x kaapeli @ 6-12 [0,247-0,47"]

Kuva 2-5. Kaapelildpiviennit PFEA112

Kytke kaapelit liittimiin noudattaen liitteen B, C, D, E, F tai G kytkentdkaavioita asennetun
punnitusanturityypin mukaan.

HUOM.
Ali kytke umpijohtimia liittimiin. Ald purista kiristimia kierrejohtimiin.

HUOM.

Ohjausyksikkd on suojattava verkkovirran tulolta sulakkeiden ja katkaisimen

avulla.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas
Osio 2.4.2 PFEA111/112/122-ohjausyksikén asennus

2.4.2.2 IP 20 -versio (sinetoiméaton)

86 [3.38"] 58 (2.30"]

mm [tuumaa]

1
]

X

I
a7

T
1T

I
I

wens [OODOOY 4 T

136 (5.35")

éu
AW,

6
©
< /

Din-kisko
35 x 7,5 mm

(EN 50022-35x7,5
T i [ /WJ vastaavasta)

68 [2.69"]

e
|
|
I

14 {0.56"] 57.2 [2.25")

Kuva 2-6. Asennuksen mitat PFEA112
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 2 Asennus

mm [tuumaa]

(136)

2 x RJ-45
Vain PFEA122 — |

I

CHP
EJTT

e
[
T

DIN-kiskoasennus

(EN 50022-35x7,5
vastaavasta)

011
LTI

0O0000000000000J

(%] ﬂi

11

(85.6) (58.45)

Kuva 2-7. Asennuksen mitat PFEA122

Kytke kaapelit liittimiin noudattaen liitteen B, C, D, E, F tai G kytkentdkaavioita asennetun
punnitusanturityypin mukaan.

HUOM.

Al4 kytke umpijohtimia liittimiin. Al purista kiristimié kierrejohtimiin.

Maadoitus

PFEA111-20, PFEA112-20 ja PFEA122-20-ohjausyksikon metallipohja liitetdédn metalliseen
DIN-kiskoon, joka toimii ohjausyksikon maadoitusjohtimena.

Tama takaa hyvan maadoituksen seké ohjausyksikon sisdiselle logiikalle ettd sahkomagneettiselle
héirionsiedolle ja RF-hdirididen emissiolle.

DIN-kisko on liitettivd kunnolla sdhkdkaapin suojamaadoitukseen.

Paras korroosiokestiavyys saavutetaan kromatuilla DIN-kiskoilla (esim. kromikeltakésittely).
Kéytd jokaisen ruuvin kanssa tihtialuslevyéd, kun kiinnitdt DIN-kiskon asennuspohjaan.

Kun kiinnitdt DIN-kiskon asennuspohjaan, ruuvin halkaisijan on oltava vdhintddn 5 mm

ja ruuvien vélinen etdisyys saa olla enintdén 100 mm.

2-8
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio 2.4.3 Maadoitus

2.4.3 Maadoitus

Maadoitus on suoritettava huolellisesti, jotta laite toimii ongelmitta. Huomaa seuraavat seikat:

. Jos kaapelin vapaa (ilman suojavaippaa oleva) pituus ylittdd 10 cm, yksittiiset virta- ja
signaalijohdinparit on kierrettiva erikseen.

. Ulkoinen maadoituskaapeli on kiinnitettdvd yhteen maadoituskiskon ruuvipidikkeista.
. Kaikki kaapeleiden suojavaipat on liitettdvd maadoituskiskoon. Suojavaippojen liitinnin

pituuden on oltava alle 50 mm.

HUOM.

Kaapeleiden suojavaipat on maadoitettava vain toisesta paasta.

. Koska mittausjérjestelmén signaalin maadoitus on liitetty ohjausyksikon alustan
maadoitukseen, ohjausjdrjestelmédin kytkettyd ylempaa jérjestelméd ei saa maadoittaa.
Paras tapa yhdistdd mittausjarjestelma ja ylempi jérjestelmé kayton optimoimiseksi
esitetddn kuvissa Kuva 2-8 ja Kuva 2-9.

PFEA111/112/122

\____ﬁ .\
O\II \ |>

_’____/i. S ov
1 +

Kuva 2-8. Liittdminen ylempdidn jdrjestelmddn, jossa on eristetty tai differentiaalinen tulo

PFEA111/112/122
\___? S .
oV \_T’\ j[> v ‘>

/ﬁ . oV

Kuva 2-9. Liittdminen ylempddn jdrjestelmdcdn erillisen erotusvahvistimen kautta
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 2 Asennus

2.5 MNS Select -lattiakaapin asennus

2.5.1 Kaappien yhteenkiinnittaminen

Jos kaapit kiinnitetdén toisiinsa, kiytd toimitukseen sisiltyvad ruuvi-/pultti-sarjaa. Nelja
MS-ruuvia aluslevyineen ja muttereineen kulmasaranoihin ja kuusi M6-ruuvia noin Z1=500,
Z2=1 000, Z3=1 500 mm:n korkeudelle lattiasta, katso kuva Kuva 2-10. Kiristd M8-ruuvit
(enintddn 20 Nm) ja M6-ruuvit (enintddn 10 Nm).

Z1

T

Kuva 2-10. Kaappien yhteenkiinnittiminen — Ruuvien sijoittaminen

2.5.2 Kaappien kiinnittaminen lattiaan

Kun kiinnitét kaapin lattiaan, kiinnité nelja tai kuusi M12-ruuvia kuvan Kuva 2-11 osoittamiin
paikkoihin. Kaappirivin vasemmanpuoleisen kaapin jokaiseen kulmaan tulee yksi ruuvi,
seuraavien kaappien oikeaan reunaan kaksi ruuvia kuhunkin kaappiin. Alakulman saranoissa on
reikid, joiden halkaisija on 14 mm (0,6"). Nédiden aukkojen ansiosta voit siétdd kaapin paikkaa
sen jalkeen, kun reiét on porattu lattiaan. Jos poraus on valttimatonti, varmista, ettd polya tai
muuta vierasta ainetta ei pdése kaapissa olevan laitteiston sisddn. Muista vihimmaisetdisyys
kaapista seiniin ja kattoon. Kiyta aluslevyja lattian ja kaapin pohjan véliss4, jotta kaapin pohja
tulee vaakatasoon.

2-10
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio 2.5.3 Tilavaatimukset

Dfof

X W3 - W -
}
\
G = i
™ Nelja ruuvia Kaksi ruuvia TELT

T e s i e s e s e e eceeieeeees [ o PP AP NP S S PSP PSPPSR
[ % ) \=J ]

H= 14 mm (0,6 tuumaa)

Kuva 2-11. Reikien sijoittaminen, kun kaappi kiinnitetddn lattiaan

Taulukko 2-2. Etdisyydet kuvassa Kuva 2-11

Symboli Etdisyys
X 69 mm
W3 602 mm
w 700 mm
Y 56 mm
D3 544 mm
Dtot 655 mm

2.5.3 Tilavaatimukset

Kaapin yleismitat ndkyvéat mittakaaviossa kohdassa Liite A.6 Piirustukset.

Kaapin sijoittamisessa pétevét seuraavat sddnndt:

Kaapin yldpinnan ja katon, palkin tai ilmanvaihtokanavan alapinnan jne. vilisen etdisyyden
on oltava véhintddn 250 mm. Jos kaapelit tulevat ylhdilté, tima etéisyys kasvaa
1 000 mm:iin.

Kaapin takaseinén ja seinén seké kaapin sivuseinien ja seinin vilissd on oltava véhintdén
40 mm tyhjaa tilaa.

Jotta saranoilla varustettu kehys tai ulommaisen kotelon ovi pddsee aukeamaan kokonaan
osumatta viereiseen seindén, etdisyyden seindin on oltava vahintddn 500 mm rungon
saranapuolella (vasen) tai 300 mm oven saranapuolella (oikea).

Kaapin edessé on oltava véhintddn 1 metri tyhjéa tilaa. Oven on auettava kokonaan, jotta
tarkistus- ja huoltotoimenpiteet voidaan suorittaa vaivatta.

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Luku 2 Asennus

2.6 PFXC 141 -jakorasian asentaminen

PFXC 141 -jakorasioita kdytetdén yleensa Pressductor®—punnitusantureiden liitdnndissd, kun
punnitusantureiden ja ohjausyksikon vélinen etdisyys on liian pitkd. Punnitusantureihin kiinnitetyt
kaapelit ja ohjausyksikon kaapeli liitetdén jakorasiaan.

Jakorasia PFXC 141 asennetaan punnitusantureiden viereen ja sijoitetaan suojaisaan paikkaan,
johon kuitenkin péadsee helposti késiksi.

Jakorasian mitat ndkyvét kuvassa Kuva 2-12.
Aukot, joita ei kédytetd, on tukittava.

Piirikaaviot, katso Liite A.5.3 Jakorasia PFXC 141.

220 [8.66"]
A
@ Q ( )
\
&
=
s
WY @
L1 | P11 111 | I I N |
T T1 T1 T1 T1 T1 T @
81(3.19"]
\MD = 6-12 mm (kaapelilapivienti s.16)
Kiinnityspisteet
(kuva rei’istéa)
A (1:1)
810.31"] 204 [8.03"] [4 asennusreikad]
N =
/ 2
‘ ‘ [ s
— | | \ 1
m
2 ==
& | | = \\
\ \ 2 )
N A = 6 [0.24"]
3 3 Lﬁ
=}
L __ __ __ __ J A
@
=

Kuva 2-12. PFXC 141 -jakorasian mitat
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Osio 2.7 Punnitusantureiden kytkeminen

2.7 Punnitusantureiden kytkeminen

Punnitusantureiden kytkemiseen liittyvit tiedot ovat kunkin punnitusanturityypin liitteessa.
Ks. alla oleva taulukko.

Punnitusanturityyppi Kytkentakaaviot liitteessa
PFCL 301E B

PFTL 301E
PFRL 101
PFTL 101
PFCL 201
PFTL 201

QMmoo
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Luku 2 Asennus

2.8 Lisayksikoiden kytkeminen

2.8.1 PXUB 201 -erotusvahvistin (vain IP 20 -versiota kaytettaessa)

PXUB 201 -erotusvahvistinta kdytetidin, kun tarvitaan tulo- ja ldhtokaapelin vélista tai
virtaldhteen ja tulo- tai lahtokaapelin vélistd galvaanista eristystd. Katso Osio A.5.1
Erotusvahvistin PXUB 201.

PXUB 201 -erotusvahvistin asennetaan DIN-kiskoon. PXUB 201 kytketdin ruuviliittimin.
PXUB 201 kytketddn tavallisesti ohjausyksikon kanssa samaan +24 V DC -virtaldhteeseen.

Jos PXUB 201 asennetaan liitinryhmén ldheisyyteen, ohjausyksikon ja PXUB 201:n vélisessa
kaapelissa ei tarvita suojavaippaa.

PFEA111/112/122 1 PXUB 201
Jannite AjaB | 11 , 3

|&hto- dl +

o112 | 4 ‘D >[5 A

- — - e 1

= {

+24 v X1 4. =

0y IX1:2 8l

Kuva 2-13. PXUB 201 -erotusvahvistimen normaali kytkentd

2.8.2 Virtalahde SD83x

Jos 24 V ei ole kéytettavissa, virtaldhteitd SD831, SD832 ja SD833 voidaan kéyttad IP 20
-versioiden virtaldhteina.

Virtaldhde asennetaan DIN-kiskoon.

Kaikkien kolmen virtaldhteen padkayttojannite on

. 115 VAC (90-132 V), 100 V -10% 120 V:iin + 10 %

* 230 VAC(180-264V), 200V -10% 240 V:iin + 10 %

Taulukko 2-3. PFEA111/112/122-ohjausyksikoiden mddrd, joka voidaan jénnitteistdd.

Virtaldhde PFEA111 PFEA112 PFEA122
SD831 (3A) 6 6 6
SD832 (5A) 12 12 12
SD833 (10 A) 24 24 24

2-14
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PFEA 111/112/122 -ohjausyksikkd, kadyttéopas
Osio 3.1 Tietoa tastéa luvusta

Luku 3 Kayttoonotto

3.1 Tietoa tasta luvusta

Tama luku sisdltdd rainan kireydenmittausjérjestelmin kéyttdonotossa tarvittavat tiedot.

Rainan kireydenmittausjirjestelmé on asennettava luvun Luku 2 Asennus ja liitteiden (B,
C, D, E, F tai G) ohjeiden mukaisesti asennetun punnitusanturityypin mukaan.

Ennen kéyttdonottoa on oltava seuraavat tiedot:
1.  Punnitusanturityyppi ja nimelliskuorma, katso asennettu punnitusanturityyppi liitteesta
2. Kohdetyyppi, katso Osio 3.12.2
—  Normaali tela (kaksi punnitusanturia)
—  Yksipuolinen mittaus (yksi punnitusanturi)
3. Rainan suurin sallittu kireys
4.  Halutut 1dhtosignaalitiedot annetulla rainan kireydella

5.  Tiedonsiirtotiedot, katso Osio 3.13

3.2 Turvaohjeet

Ennen kuin aloitat kdyttoonoton, lue kohdan Luku 1 Johdanto turvaohjeet ja noudata niit4.
Paikalliset lakisdéteiset médardykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

3.3 Valttamattomat apuvalineet ja dokumentaatio
Seuraavat apuvilineet tarvitaan:
. Kytkentékaavio

. Huoltotyokalut
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PFEA 111/112/122 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Luku 3 Kéyttéénotto

3.4 Ohjaustaulun painikkeiden kaytto

3.4.1 Navigointi ja vahvistus

Naytto Painike Kaytto
Siirtyy edelliseen valikkoon.
ABB @ Fover @ status == Toisinaan painiketta on painettava
== vahintadn kaksi kertaa, jotta laite
Set Language siirtyy haluttuun valikkoon.
[English] Siirtyy yléspain luettelossa.
A
— Siirtyy alaspain luettelossa.
=G A e o2 E Siirtyy seuraavaan paavalikkoon.
mwem  OK-painike (kuittaus). Vahvistaa
=‘/= valinnan tai parametrin asetuksen.

3.4.2 Numeroarvojen ja parametrien vaihtaminen

SetTensionAt10V NominalLoad
XXXXXX N ZZ kN ZZ lbs

. X tarkoittaa numeroarvoa.

. Z tarkoittaa, ettd parametri voidaan valita luettelosta.

SetTensionAt10V NominalLoad
[XXXXXX] N [ZZ kN ZZ Ibs]

Muuta numeroarvoa, X, tai parametria, Z, painamalla 2. Numeroarvo tai parametri siirtyy
sulkeisiin [XXXXXX] tai [ZZ], jolloin sitd voidaan muuttaa.

Jos kyseessi on Z -parametri, kiytid =&= ja =¥ liikkuaksesi ylos- ja alaspéin luettelossa.
Kun haluttu arvo on nédytdssé, paina 2. Kun painetaan 72, uusi parametriarvo tallennetaan
ja arvon molemmin puolin olevat sulkeet katoavat.

Jos olet painanut =7, jolloin parametri siirtyy sulkeiden siséén, voit peruuttaa arvon syottamisen
painamalla EXE. Z&=:n ja =¥=:n avulla tekemidsi valintoja ei tallenneta. Jos painetaan EX=, vanha
arvo ndkyy ilman sulkeita.

Numeroarvoa muutetaan painamalla 2, jolloin arvo siirtyy sulkeiden sisddn. Ensimméinen
numero voidaan muuttaa painikkeilla =&= ja =¥=. Kun ensimmiinen numero on muutettu, paina
7. Toinen numero voidaan muuttaa painikkeilla =& ja =¥=. Kun viimeinen numero on muutettu
ja painetaan 7=, uusi arvo tallennetaan ja se nikyy ilman sulkeita.

Jos numeroarvoa syotettiessi painetaan X5, kohdistin palaa edellisen numeron kohdalle.
Painamalla SXE riittivin monta kertaa siirryt pois arvojen syottdtilasta ja vanha arvo nikyy
ilman sulkeita.
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Osio 3.5 Valikon yleiskatsaus

3.5 Valikon yleiskatsaus

Kayttévalikot 1)

3
WebTension ==>5s ) FastSetUp
ON —_— Katso 3.8
1= 1=
Tension A
ension ON — PresentationMenu
l_ Katso 3.12.1
=S —
Tension B ] lE
SetObject
|== Katso 3.12.2
TensionDiff A-B |==
ON ]
E— NominalLoad
1= ZZ kN ZZ Ibs
Error and warning 2) —
messages — lE
ZeroSet
Katso 3.12.4 5)
==

SetWrapGain

1) Kayttévalikot kuvataan luvussa 4.7. Katso 3.12.5
Virheilmoitukset ja varoitukset li
2) kuvataan luvussa 6.6.
] o VoltageOutput
3 Paina 2= 5 sekunnin ajan, Katso 3.12.6
) niin paaset ensimmaiseen \==
konfigurointi- ja huoltovalikkoon. -
4y Tama valikko avautuu, jos yksikoksi (K::tgg%t?zugpm
on asetettu N/m, kN/m, kg/m tai pli. R
E=

5) Huom. Tassa yleiskatsauksessa
ei kasitella vahvistuskysymyksia,
joita joissakin alavalikoissa
esitetaan. Asetusten tekeminen
on vahvistettava kyseisissa
valikoissa.

MiscellaneousMenu

¥

ServiceMenu
Katso 3.12.9

Katso 3.13.5.1 (PFEA111/112)
Katso 3.14.4 (PFEA122)

Konfigurointi- ja huoltovalikot

Nopea kayttéonotto voidaan tehda kahdella tavalla
sen mukaan, kuinka kiertovahvistus on asetettu.

Kieli, yksikkd, rainan leveys 4 ja haluttu desimaalien
maara asetetaan esitysvalikossa.

Valitse normaali tela (2 punnitusanturia),
yksipuolinen mittaus (punnitusanturi A) tai
yksipuolinen mittaus (punnitusanturi B).

Tarkista nimelliskuorma punnitusanturin kilvesta.
Valitse luettelosta nimelliskuorma painikkeella =&=
tai =¥=. Vahvista valinta painamalla =Z=.

Nollausta kaytetdan tasaamaan punnitusanturin
nollasignaalia ja taaran painoa.

Kiertovahvistus maaritetaan riippuvien painojen
avulla tai laskemalla.

Aseta laht6jannite-, suodatus- ja kireysasetukset.

Aseta lahtdvirta-, suodatus- ja kireysasetukset.

Tassa valikossa valitaan
PROFIBUS/PROFINET-parametrit
tai oletusasetukset.

Tarkastele punnitusanturien A ja B
enimmaiskuormitusta ja nykyisen siirtyman
asetuksia. Palauta enimmaiskuormitusmuisti ja
siityma. Punnitusanturin signaaleiden simulointi.

3BSE029380R0205 Versio B

3-3



PFEA 111/112/122 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Luku 3 Kéyttéénotto

3.6 Opas vaiheittaiseen kayttoonottoon

Vaihe Mittaus

Katso alaluku

1 Tarkista, ettd paakayttdjannite on kytketty pois paalta.
2 Tarkista, ettd kaikki kaapeloinnit ovat kytkentakaavioiden mukaisia. Liite
B,C,D,E,F
tai G
3 Tarkista kayttéjannite 3.7
DIN-kiskoon asennettu IP20-yksikkd (sinetdimatén)
Nimellinen 24 V DC, toiminta-alue 18-36 V DC, X1:1-2
Seindan asennettava IP65-yksikkd (NEMA 4)
85-264 V AC (100 V -15 % 240 V:iin + 10 %), 45-63 Hz, X9:1-2
Nimellinen 24 V DC, toiminta-alue 18-36 V DC, X1:1-2
4 Tee perusasetukset (tarvittaessa) 3.7
5 Ota jarjestelma kayttoon:
Nopea kayttéonotto 3.8
Taydellinen kayttdonotto 3.1
6 Tarkista punnitusanturin signaalin napaisuus 3.9
7 Tarkista punnitusanturin toiminta 3.10
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Osio 3.7 Perusasetusten tekeminen

3.7 Perusasetusten tekeminen

Kun ohjausyksikko kytketddn péille ensimmaiisen kerran toimituksen jilkeen, jérjestelmé kehottaa
tekeméédn seuraavat asetukset: SetLanguage ja SetUnit. Nama asetukset on tehtdvé, jotta
kéyttdonotto voidaan suorittaa loppuun. Kieli ja yksikko voidaan muuttaa tarvittaessa

mydhemmin.
1 SetLanguage
[English]
5=
2 SetUnit
[N]
4 =
se 1=
3 SetWebWidth
[XXXXXX]
= =
4 SetDecimals
[X]
4 ==
se 1=
5 FastSetUp

3.8 Nopea kayttoonotto

Valitse haluamasi kieli luettelosta painikkeilla =&=
ja 2. English on oletusasetus.

Vahvista valinta painamalla SZ.

Valitse haluamasi mittayksikko luettelosta
painikkeilla =& ja ==. N (Newton) on oletusasetus.
Vahvista painamalla ZZ.

SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan,
kun valittu yksikké on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
Rainan leveyden oletusasetus on 2 m

(78,740 tuumaa).

Valitse desimaalien maara luettelosta painamalla
=x ja 5.

Vahvista valinta painamalla 5Z.

Aloita nopea kayttdonotto painamalla Z.

Katso Osio 3.8.

Jos haluat tehda taydellisen kayttdonoton,
siirry erillisiin asetusvalikoihin painamalla =¥.
Katso Osio 3.11.

Nopean kéyttéonoton avulla ohjausyksikkd otetaan kdyttéon mahdollisimman vahin toimenpitein.
Jarjestelma esittdd kysymyksid ja pyytdd arvoja. Valinnat ja parametriasetukset on tehtéva, jotta

ohjausyksikkd voi tehdd mittauksia.

Nopeassa kdyttoonotossa tehddén vain rajallinen mairé valintoja ja parametriasetuksia. Kaikki
muut parametrit jadvit oletusarvoihin. Katso Liite A.4 Oletusasetukset.

Nopea kayttdonotto voidaan tehdéd kahdella tavalla sen mukaan, kuinka kiertovahvistus on

asetettu.

Kiertovahvistus voidaan asettaa valitsemalla “Riippuva paino” (HangWeight) tai ’Anna

kiertovahvistus” (EnterWrapGain).

. Jos kaytét riippuvia painoja, katso Osio 3.8.1.

. Jos kaytit kiertovahvistusta, katso Osio 3.8.2.

Riippuvat painot ja kiertovahvistus késitelladn luvussa Osio 3.12.5.
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.8.1 Nopea kayttoonotto riippuvien painojen avulla

Téssé kireydenmittausjérjestelméssé kiertovahvistus on helpointa asettaa kayttamalla tiettya
painoa, joka kuormittaa telan keskikohtaa tarkasti rainarataa pitkin kulkevalla kdydell.

Kaikkien telojen

on oltava vapaasti
pyorivia johtoteloja.
M&éarita rainarata
vain lahimmilla

teloilla, jotta Punnitusanturin Koysi
kitkahavio pysyy tukema tela
pienena.
Kuva 3-1. Kiertovahvistuksen asetus riippuvilla painoilla (esimerkki asennuksesta)
Suorita nopea kéyttddnotto riippuvilla painoilla alla olevien vaiheiden mukaisesti.
1 WebTension Paina =Z 5 sekunnin ajan, niin paaset nopean
___>5 kéyttéénoton valikkoon.
=7= '
e == sekuntia
2 FastSetUp Aloita nopea kayttdonotto painamalla Z.
=7
2 +
3 SetWebWidth SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun valittu
029988 yksikko on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
== lE Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).
4 SetWrapGain Valitse riippuvat painot luettelosta painikkeilla &= ja =¥.
Lzl ioclahiz | Vahvista painamalla ==.
=7
=
5 CellsOnRoll Valitse luettelosta telaa tukeva punnitusanturimaara (2 tai
[2] B yksipuolinen A tai yksipuolinen B) painikkeilla =&= tai =¥¢.
== i i ==
== == Vahvista painamalla SZ.
6 NominalLoad Tarkista nimelliskuorma punnitusanturin kilvesta.
[1 kN 225 Ibs] i Valitse luettelosta nimelliskuorma painikkeella =&= tai =¥¢.
== i i =
4 == Vahvista painamalla SZ.
7 ZeroSet Nollausta kaytetddn tasaamaan punnitusanturin
[Yes] . nollasignaalia ja taaran painoa.
E'{E Nollaus tehdaan, kun telaan ei kohdistu kireytta.
=G
8 WithNoTension 1. Tarkista, ettd telaan ei kohdistu kuormaa.
PressOkToZeroSet e » p »
== 2. Paina 2, jolloin arvo nollataan. "ActionDone” on
== = naytdssa sekunnin ajan vahvistuksena nollauksesta.

3-6 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA 111/112/122 -ohjausyksikkd, kadyttéopas
Osio 3.8.1 Nopea kéyttéénotto riijppuvien painojen avulla

10

1

12

13

14

15

16

HangWeight
[XXXXXX] N

=S
VoltageOut?
[Yes]
== Ei (No)

+

S

]
i

% Kylla (Yes)

SetTensionAt10V
[XXXXXX] N

'S

-Hil

FilterSettings
[250 ms 1,5 Hz]

=S

CurrentOut?

[Yes]
== Ei (No)

'S

5=

% Kylla (Yes)

SetTensionAt20m

A

'S

E’{E

FilterSettings
[250 ms 1,5Hz]

Valikkoon
WebTension é
Finished

=7 PressOk

V=

1. Kohdista telaan tunnettu paino (katso Kuva 3-1).
2. Nappaile paino. Vahvista painamalla SZ.

Valitse Kylla ja aseta 1aht6jannite painamalla =z

Anna 10 V:a vastaava kireysarvo.
Vahvista painamalla 5Z.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
tai 1 500 ms) painamalla =& tai =¥. Vahvista painamalla

=75

Valitse Kylld ja aseta |ahtdvirta painamalla =z.
Vahvista painamalla =Z=.

Anna 20 V:a vastaava kireysarvo.
Vahvista valinta painamalla =z.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750

tai 1 500 ms) painamalla =& tai =¥=. Vahvista valinta
painamalla ZZ.

Lopeta nopea kayttdonotto ja siirry kayttdvalikkoon
painamalla Sz.

Riippuva paino -valikossa (Hang Weight) ei voida kayttda yksikoitd N/m, kN/m, kg/m ja pli.
Jos jokin néistd yksikdistd on valittu esitysvalikossa, Riippuva paino (HangWeight) -valikon
yksikko ndytetdédn ja annetaan taulukon Taulukko 3-1mukaisesti.

Esitysvalikossa valittu

Taulukko 3-1. Riippuva paino -valikossa kdytetyt yksikot.

Riippuva paino -valikossa naytetty

yksikko ja annettu yksikko
N/m N
kN/m kN
kg/m kg
pli Ibs

3BSE029380R0205 Versio B
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.8.2 Nopea kayttoonotto kiertovahvistuksen avulla

1

10

11

12

13

WebTension
>5

5= i
=t= == sekuntia
FastSetUp

==
EXE K2
SetWebWidth
[XXXXXX]
EENE =
=X=
SetWrapGain
[WrapGain]

==
=X=
CelisOnRoll
[2]

==
=S v
NominalLoad
[1 kN 225 Ibs]

==

4 D

==
ZeroSet
[Yes]

==
==
WithNoTension
PressOkToZeroSet

=S

EnterWrapGain

S=

[XX.XX] Katso kayttoopas

'S

VoltageOut?
[Yes]

== Ei (No)

'S

Ve

0

% Kylla (Yes)

SetTensionAt10V
[XXXXXX] N

'S

={E

FilterSettings
[250 ms 1,5Hz]

==
CurrentOut?
[Yes]

== Ei (No)

'S

=7

% Kylla (Yes)

Paina =z 5 sekunnin ajan, niin paaset nopean kayttéonoton
valikkoon.

Aloita nopea kayttéonotto painamalla =z.

SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun valittu
yksikké on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

Valitse kiertovahvistus (WrapGain) luettelosta painikkeilla
=& ja 2.

Vahvista painamalla ZZ.

Valitse luettelosta telaa tukeva punnitusanturimaara (2 tai
yksipuolinen A tai yksipuolinen B) painikkeilla =& tai =¥¢.
Vahvista painamalla =Z=.

Tarkista nimelliskuorma punnitusanturin kilvesta.

Valitse luettelosta nimelliskuorma painikkeella =&= tai 2¥.
Vahvista painamalla SZ.

Nollausta kaytetddn tasaamaan punnitusanturin

nollasignaalia ja taaran painoa.
Nollaus tehdaan, kun telaan ei kohdistu kireytta.

1. Tarkista, etta telaan ei kohdistu kuormaa.
2. Paina =Z, jolloin arvo nollataan. "ActionDone” on
naytdssa sekunnin ajan vahvistuksena nollauksesta.

Anna laskettu kiertovahvistus. Kiertovahvistuksen
laskemiseksi katso asennettu punnitusanturityyppi liitteesta
B, C,D, E, F tai G.

Vahvista painamalla SZ.

Valitse Kylléa ja aseta lahtdjannite painamalla SZ.

Anna 10 V:a vastaava kireysarvo.
Vahvista painamalla =Z.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
tai 1 500 ms) painamalla =& tai =¥. Vahvista painamalla

=75

Valitse Kyllé ja aseta |ahtdvirta painamalla =Z.

3-8
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Osio 3.9 Punnitusanturin signaalin napaisuuden tarkistus

14

15

16

3.9

Valikkoon
WebTension

Finished
= PressOk

5's

SetTensionAt20m Anna 20 V:a vastaava kireysarvo.
A Vahvista valinta painamalla SZ.
5=
R
FilterSettings Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
[250 ms 1,5Hz] tai 1 500 ms) painamalla =&= tai . Vahvista painamalla

== =.

Lopeta nopea kayttdonotto ja siirry kayttovalikkoon
painamalla SZ.

Punnitusanturin signaalin napaisuuden tarkistus

Téma on yksinkertainen tapa tarkistaa, ettd punnitusanturit on kytketty lahettdméén positiivinen
lahtosignaalin muutos ohjausyksikostd, kun rainan kireys kasvaa.

Paina kidelld (mahdollisimman l&heltd kennoa) lisdkuormaa ratakireyden synnyttdméaan
suuntaan. Tarkista samalla kasvaako mitattu voima positiiviseen suuntaan elektroniikan
néytolld. Jos ndyton lukema on negatiivinen, kdanné punnitusantureiden ja ohjausyksikon
vélinen signaalikytkenta.

HUOM.

Jos et tiedd, mihin suuntaan voima toimii: kytke punnitusanturit A ja B samaan
voiman suuntaan.

Jos haluat muuttaa punnitusanturi A:n napaisuuden, vaihda liittimet X1:5 ja 6 keskenédén
(A+:ssaja A-:ssa).

Jos haluat muuttaa punnitusanturi B:n napaisuuden, vaihda liittimet X1:9 ja 10 keskendin
(B+:ssa ja B-:ssa).

Kun olet muuttanut punnitusantureiden napaisuuden, tarkista, ettd ndyton lukema on
positiivinen, kun rainan kireys kasvaa.

3.10 Punnitusanturin toiminnan tarkistus

Riippuva paino -menetelmai voidaan kéyttdd myds punnitusantureiden toiminnan testaamiseen,
katso Osio 3.8.1.

Koysi asetetaan rainaradalle mahdollisimman léhelle toista punnitusanturia. Lahtosignaali
merkitddn muistiin ja kdysi siirretddn ldhelle toista punnitusanturia. Tarkista, ettd 1dhtdsignaalin
poikkeama on pieni.

Kuva 3-2. Punnitusanturin toiminnan testaus

3BSE029380R0205 Versio B
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.11 Taydellinen kayttoonotto

3.11.1 Yleiskatsaus

Taydellisessa kayttoonotossa kiytetddn useita pii- ja alavalikkoja. Pddvalikot ovat oheisessa
taulukossa siind jarjestyksessd, missi ne esitetddn tdydellisen kidyttdonoton eri vaiheissa.
Taulukossa on myos yleiskatsaus valinnoista ja parametriasetuksista, jotka voidaan tehda
kaikissa pdédvalikoissa.

Taydellisen kayttoonoton kuvaus: Osio 3.12.

Paavalikot

Valinnat ja parametriasetukset

Tarkemmat
tiedot luvussa

PresentationMenu

EZ
SetObject

=

NominalLoad
1000 N 225 Ibs

lE

ZeroSet

EZ

SetWrapGain

=

VoltageOutput

=2

CurrentOutput

>

Miscellaneous
Menu

=

ServiceMenu

Aseta kieli.
Aseta yksikko / rainan leveys.
Aseta desimaalit.

Aseta kohdetyyppi.
- vakiotela (punnitusanturit A ja B) tai
- yksipuolinen mittaus (punnitusanturi A tai B)

Aseta nimelliskuorma.

Nollaa punnitusanturit.

Aseta riippuvat painot (vallitseva voima) tai Aseta
kiertovahvistus (laskettu arvo).

Tee suodatinasetukset.

Aseta suuri kireysarvo ja suuri lahtéjannite.

Aseta alhainen kireysarvo ja alhainen lahtéjannite.
Aseta suuren ja alhaisen laht6jannitteen rajat.

Tee suodatinasetukset.

Aseta suuri kireysarvo ja suuri lahtovirta.

Aseta alhainen kireysarvo ja alhainen lahtdvirta.
Aseta suuren ja alhaisen lahtdvirran rajat.

Aseta PROFIBUS-kenttavaylan osoite ja mittausalue.
Aseta PROFINETIN FilterTime ja LoadDivision -arvot.

Palauta kaikki arvot oletusasetuksiksi.

Lue huoltotiedot.

Palauta punnitusanturin A suurin kuorma.
Palauta punnitusanturin B suurin kuorma.
Aktivoi/deaktivoi simulaatio.

3.12.1

3.12.2

3.12.3

3.12.4

3.12.5

3.12.6

3.12.7

3.12.8
3.14.4

3.12.9

3-10
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Osio 3.12 Téydellisen k&yttéénoton vaiheet

3.12 Taydellisen kayttoonoton vaiheet

3.12.1 Esitysvalikk

WebTension

I
i

\'%
[@)]

S
FastSetUp

]

Presentation
-Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

3.12.1.1 Aseta kieli.

Téssé luvussa kasitellddn tdydellinen kdyttoonotto vaiheittain ja kdytettdvissa olevat
asetusvalikot ja niihin liittyvét parametrit, tiedot ja asetukset.

o

Valikosta FastSetUp

et - s 2 =
PresentationMenu ==— SetLanguage =“=—> SetLanguage
5= 4 ~EX= [2Z]
= = =
SetUnit /&= SetUnit
Valikkoon ez . = [2222] ==
SetObject ES =
SetWebWidth =~ S)gt(\)l(v)%tz\)l(wdth
—EX= XXX)E(XX‘ . S [ ] E—l
&=
SetDecimals /=~ SetDecimals
L == == [2]

L

}

Kuva 3-3. Esitysvalikon pdd- ja alavalikot

Valitse kieli [ZZ], yksikkd [ZZZZ] ja desimaalien médrd [Z] luettelosta ylos- ja
alas-néppaimilla..

SetWebWidth-valikko 16ytyy ainoastaan, kun valittu yksikkd on N/m, kN/m, kg/m tai pli.

Valittavana ovat seuraavat kielet:

. englanti

. saksa

. italia

. ranska

. portugali
*  japani

3BSE029380R0205 Versio B
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.12.1.2 Aseta yksikko

Valittavana ovat seuraavat yksikot:

. N (newton)

. kN (kilonewton)

. kg (kilogramma)

. Ibs (naula Yhdysvalloissa)

. N/m (newton/metri)

. kN (kilonewton/metri)

. kg/m (kilogramma/metri)

. pli (naulaa lineaarista tuumaa kohden)

Jos valittu yksikko on N/m, kN/m, kg/m tai pli, rainan leveys on asetettava.

Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

3.12.1.3 Aseta rainan leveys
SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun valittu yksikkd on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

Muoto on XX.XXX, jos leveys annetaan metreind, ja XXXX.XX, jos leveys annetaan tuumina.
Rainan suurin sallittu leveys on 50 m (1968,5 tuumaa).

3.12.1.4 Aseta desimaalit

Tassd valikossa voidaan asettaa ndytettdvien desimaalien mééra. Desimaalien maaréksi voidaan
asettaa luku 0—5 punnitusanturin nimelliskuorman ja esitysyksikon mukaan.

Set decimals -toimintoa késitellddn tarkemmin luvussa Osio 4.6.
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Osio 3.12.2 Aseta kohde

3.12.2 Aseta kohde

WebTension

FastSetUp
Presentation-
Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

"
|

\%
oo
/2]

I

Valikosta PresentationMenu

|==
SetObject ==~ AreYouSure /= SetObject 5=
zz =5 [2Z] ==
~ !

Valikkoon NominalLoad

Kuva 3-4. Aseta kohde -valikot

Valitse kohdetyyppi [ZZ] luettelosta ylos- ja alas-nédppdimilld.

Valittavana on kolme kohdetyyppia.

*  Normaali tela (jos punnitusanturit A ja B on liitetty telaan)

Normaali tela
Kaksi punnitusanturia, joilla on erilliset signaalit.
PFEA111/112/122

Signaalitulo
A
B

Kuva 3-5. Kohdetyypin normaali tela

. Yksipuolinen A-mittaus (jos vain punnitusanturi A on liitetty telaan).

Yksipuolinen A-mittaus

Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112/122
.'-' A iignaalitulo

Kuva 3-6. Kohdetyypin yksipuolinen A-mittaus

. Yksipuolinen B-mittaus (jos vain punnitusanturi B on liitetty telaan).

Yksipuolinen B-mittaus
Yhden punnitusanturin signaali PFEAT11/112/122

B gignaalitulo

Kuva 3-7. Kohdetyypin yksipuolinen B-mittaus

Kun yksipuolinen A- tai B-mittaus on valittu, mitattu signaali kerrotaan kahdella ja esitetdén
nédytdssd rainan kireytend ja analogisena lahtona.
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.12.3 Nimelliskuorma
Valikosta SetObject

WebTension l ~
== NominalLoad =/~~~ NominalLoad
>95s ZZ kN ZZ Ibs ==[2ZkNZZIbs] ==
FastSetUp _ T '—.“
v v
Presentation-
Menu = = Valikkoon ZeroSet
SetObject ) . .
e Kuva 3-8. Nimelliskuorma-valikot
NominalLoad Nimelliskuorma valitaan alla olevasta luettelosta, ja sen on oltava sama kuin punnitusanturin
kilpeen merkitty nimelliskuorma. Punnitusanturin nimelliskuorma esitetdén samalla rivilld
ZeroSet yksikkoind kN ja Ibs.
li imellisk :
SetWrapGain Valittavana ovat seuraavat nimelliskuormat
Taulukko 3-2. Nimelliskuormat
VoltageOutput
CurrentOutput [kN] [Ibs]
0,1 22
Miscellaneous
Menu 0,2 45
ServiceMenu 0,5 112
1,0 225
2,0 450
5,0 1125
10 2250
20 4500
50 11250
100 22500
200 45000
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Osio 3.12.4 Nollaus

3.12.4 Nollaus

WebTension

FastSetUp
Presentation-
Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

i
I

W o

M

Nollausta kéytetddn tasaamaan punnitusanturin nollasignaalia ja taaran painoa.

Nollauksen alue on +2 X F ., (punnitusanturin nimelliskuorma).

Valikosta NominalLoad

| ==
ZeroSet =v=— AreYouSure =v=— ActionDone
—— (nékyvissa 1 sekunnin ajan)
i
E = f \

Valikkoon SetWrapGain

Kuva 3-9. Nollaus-valikot

HUOM.

Nollaus tehdéaén, kun telaan ei kohdistu kireytta.
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.5 Aseta kiertovahvistus

WebTension

=7

>5
Fast SetUp

>~
Presentation-
Menu ==
SetObject

B2
NominalLoad

>~
ZeroSet

B2

SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput

Miscellaneous

Rainan kireyden ja punnitusanturista mitatun voiman vélinen suhde on mééritettivé, jotta
ndytdssd voidaan esittdd vallitseva rainankireys.

Suhde on skaalauskerroin, josta kdytetdén nimitysté kiertovahvistus.

Kiertovahvistus mdardytyy mittaustelassa olevan rainan kiertokulman ja punnitusantureiden
suuntauksen mukaan. Siksi kiertovahvistus maardytyy vallitsevan asennustavan mukaan.

Yhtilo:
T (kireys) = kiertovahvistus x Fg (rainan kireyden voima punnitusanturin

mittaussuunnassa)

Valikosta ZeroSet

= == * == EJ
SetWrapGain =“=— HangWeight =/=— HangWeight
== XXXXXX.X N 5= DXOXXXXXX] N
= Y s
EnterWrapGain ==~ EnterWrapGain
== XX.XX == [XX.XX]
Valikkoon == n T ==
VoltageOutput

Kuva 3-10. Kiertovahvistus-valikot

Rainan kireyden ja punnitusantureista mitatun voiman vélinen suhde voidaan selvittda kahdella
tavalla: riippuvilla painoilla tai laskemalla.

¢ Riippuvilla painoilla (Valikko HangWeight)
Asenna tarkasti rainarataa pitkin kulkeva koysi ja kiinnité siihen tietty paino.

Koyteen ripustettu paino jéljittelee vallitsevaa rainan kireyttd. Ohjausyksikkd mittaa
voiman, jonka paino kohdistaa punnitusantureihin.

Menu
ServiceMenu Kun rainan kireys (T) ja sitd vastaava mitattu voima (F ) tunnetaan, ohjausyksikkd laskee
suhteen T / Fp, ja tallentaa arvon kiertovahvistuksena.
Kun rainan kireys on kohdistettu telaan, ohjausyksikko laskee rainan kireyden kertomalla
punnitusantureista mitatun voiman kiertovahvistuksella.
Kun toimenpide riippuvilla painoilla on tehty, ohjausyksikon laskema kiertovahvistus on
luettavissa EnterWrapGain-valikosta.
Kaikkien telojen
on oltava vapaasti
pydrivia johtoteloja.
Maarita rainarata
vain [ahimmilla
Punnitusanturin Koysi | teloilla, jotta
tukema tela kitkahavio pysyy
pienena.
Kuva 3-11. Kiertovahvistuksen asetus riippuvilla painoilla (esimerkki asennuksesta)
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Osio 3.12.5 Aseta kiertovahvistus

e Laskemalla (Menu EnterWrapGain)

Kiertovahvistus on skaalauskerroin, joka vastaa rainan kireyden (T) ja rainan kireyden
voimakomponentin (Fg) vilistd suhdetta punnitusanturin mittaussuunnassa.

Kiertovahvistusalue on 0,5-20. Kiertovahvistusalue on 0,5-20. Jos kiertovahvistus
yritetdédn asettaa alueen ulkopuolelle, ndytossé on ilmoitus "WrapGainTooLow”
tai "WrapGainTooHigh”. Kiertovahvistus voidaan asettaa resoluutiolla 0,01.

Seuraavissa esimerkeissd kuvataan kiertovahvistuksen laskentaperiaatetta:

Kiertokulma
Kiertokulma
B TT
T T
}.
v Fr
T T T Fr Asennukset, joissa Fg
on pienempi kuin T
Fr
FR =2T FR =T FR <T
Kiertovahvistus = T Kiertovahvistus = - Kiertovahvistus = S -
Fr Fr Fr
Kiertovahvistus = % =0,50 Kiertovahvistus = .-II:— =1,00
Kiertovahvistus = 0,50 Kiertovahvistus = 1,00 Kiertovahvistus = > 1
(Kiertovahvistuksen vahimmaisarvo) (Kiertovahvistuksen

suurin sallittu arvo on 20)

Kiertovahvistuksen laskemiseksi katso asennettu punnitusanturityyppi liitteestd B, C, D,
E, F, G tai H.
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.12.6 Lahtojannite

EBIETEE — Valikosta SetWrapGain
>5s lE . .
FastSetUp VoltageOutput =v=> FilterSettings =/=" FilterSettings
EZ <5_“£—_EZstZZHz 4J=E[ZstZZHz] ==
Presentation- =S ~ = ¢ ]
Menu E 5 HighTension S/~ HighTension
SetObject Valikkoon =3 WOOOXXN .5 POCOOXXIN T 5=
E = CurrentOutput > = ! —
NominalLoad HighOutput =/=> HighOutput
= |5 XXXXV =5 XXXV ET
ZeroSet x = t
= LowTension S/~ LowTension
SetWrapGain E— XXX)&(.X N == POOOOX.XT N %w
£ *x = !
VoltageOutput LowOutput_ =Z=> LowOutput
[ s XXXXV <=5 DXXXTV E—‘
CurrentOutput =5 = t
HighLimit =/Z=> HighLimit
Miscellaneous L == XXXXV <55 [XXXX] V ==
Menu x =t mll
ServiceMenu LowLimit SZ=> LowLimit
L e XXXXV <=3 XXXV

+ =

Kuva 3-12. Lihtojdnnite-valikot
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Osio 3.12.6 Lé&htojénnite

Seuraavat parametrit voidaan asettaa:
. Suodatusasetukset
Katso Taulukko 3-3.

. Suuri kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 2 000 N)
. Suuri 1dht6, (oletusasetus = +10 V)
. Alhainen kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 0 N)
. Alhainen 13ht6, (oletusasetus = 0 V)
. Yléraja, (oletusasetus = +11 V)
. Alaraja, (oletusasetus = -5 V)

Lahtdjannite [V]
A

Yladraja | - - _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____._

Suurilahtd } - - - - = = — - - - - — _

Alhainen 1ahto

Alaraja |

) : » Rainan kireys
Alhainen kireys Suuri kireys N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m, kg/m, pli

Kuva 3-13. Parametrien mddritelmdt

Suodatusta voidaan kaytti4, jos 1dhtdjannitteen signaali on liian nopea tai jos telan
epitasapainoa halutaan tasoittaa.

Suodattimet ovat erittdin litteitd lineaarisia vaihesuodattimia jyrkkyydeltdan 20 dB/dekadi.

Taulukko 3-3. Suodatusasetukset

Askelvasteaika 0-90 % Rajataajuus -3dB
15 ms 35 Hz
30 ms 15 Hz
75 ms 5Hz
250 ms 1,5 Hz
750 ms 0,5 Hz
1500 ms 0,25 Hz
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.7 Lahtovirta

WebTension
5= Valikosta VoltageOutput
>5s | ==
FastSetUp CurrentOutput /=~ FilterSettings S/=+ FilterSettings
= <55 ZZms ZZ Hz =x= [ZZ ms ZZ He] =
Presentation- == == = * - ‘——|
Menu = = — _
. = HighTension =Z~ HighTension
SetObject o Valikkoon == XXXXXX.X N <=3 [XXXXXX.X] N E—I
i = Miscellaneous x = t
i) G Menu HighOutput =/~ HighOutput
=S == XX.XX mA <=x= [XX.XX] mA ==
ZeroSet —- x =t - ==
== LowTension =Z> LowTension
SetWrapGain == <= DOOXXXXIN ==
~ = —— =]
HellEgEoupu; —_— wOut pu S=- LowOutput
=S L == XX XX mA <S5 [XXXX] mA ==
CurrentOutput >~ o ! _ 'é—|
, HighLimit =/~ HighLimit
Miscellaneous == XX XX mA <=x= [XX.XX] mA ==
Menu = ~ — n === _=—|
ServiceMenu LowLimit 2> LowLimit
=% XX XX mA <55 [XX.XX] mA E_l
A
Kuva 3-14. Lihtovirta-valikot
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Osio 3.12.7 Lé&htévirta

Seuraavat parametrit voidaan asettaa:
. Suodatusasetukset
Katso Taulukko 3-4.
. Suuri kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 2 000 N)
. Suuri 18htd, (oletusasetus = +20 mA)
. Alhainen kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 0 N)
. Alhainen 13ht6, (oletusasetus = 4 mA)
. Yléraja, (oletusasetus = +21 mA)
. Alaraja, (oletusasetus = 0 mA)
Lahtovirta [mA]
A

Ylaraja | - - _ _ _ _ _ _ _ _ _ ____.

Suurilahto § - - - - - - —— - - - - —

Alhainen |ahto

Alaraja |

) s » Rainan kireys
Alhainen kireys Suuri kireys N, kN, kg, Ibs
N/m, kN/m, kg/m, pli

Kuva 3-15. Parametrien mddritelmdt

Suodatusta voidaan kayttda, jos 1ahtovirran signaali on liian nopea tai jos telan epitasapainoa
halutaan tasoittaa.

Suodattimet ovat erittdin litteitd lineaarisia vaihesuodattimia jyrkkyydeltdan 20 dB/dekadi.

Taulukko 3-4. Suodatusasetukset

Askelvasteaika 0-90 % Rajataajuus -3dB
15 ms 35 Hz
30 ms 15 Hz
75 ms 5Hz
250 ms 1,5 Hz
750 ms 0,5 Hz
1500 ms 0,25 Hz
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.12.8 Sekalaista-valikko

PFEA112, katso Osio 3.13.5.1
PFEA122, katso Osio 3.14.4
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Osio 3.12.9 Huolto-valikko

3.12.9 Huolto-valikko

WebTension

il
I

\%
()]
()

l

FastSetUp ServiceMenu

]

Presentation-
Menu

SetObject

I

]

NominallLoad

ZeroSet

L/

SetWrapGain

[Hi

VoltageOutput

CurrentOutput

L

Miscellaneous
Menu

ServiceMenu

]

E S

Valikosta Miscellaneous

5/Z=— PFEA112

== Version X.X

)
Il

MaximumLoad A
L == [XXXXXX.X] N

"

PresentOffs_et A
L == XX XX N

= =
Reset A 5Z=— AreYouSure 54— ActionDone

——— —— nakyvissa 1 sekunnin ajan
— =)= (ndky ian)

H

o
W

Maximum
L == [XXXXXX.

3
c

€
K=
vs)

PresentOffs
== XX XX N

tB

®

"
Il

Reset B =~=— AreYouSure == ActionDone
-_=X-= 4—5)&_= (nakyvissa 1 sekunnin ajan)

n
M

Simulation
S zz2Z
Kuva 3-16. Huolto-valikot

Huolto-valikossa on seké vain luettavissa olevia ettd asetettavia parametreja.

Vain luettavissa olevat parametrit:

Ohjelmistoversion numero

Suurin kuorma A
Naiyttdd suurimman kuorman edellisen palautuksen jélkeen.

Vallitseva poikkeama A
Nayttdd nollapoikkeaman edellisen nollauksen yhteydessa.

Suurin kuorma B
Nayttdd suurimman kuorman edellisen palautuksen jalkeen.

Vallitseva poikkeama B
Nayttdd nollapoikkeaman edellisen nollauksen yhteydessa.

Asetettavissa olevat parametrit:

Reset A
”Suurin kuorma A” (Maximum load A) nollautuu.

Reset B
”Suurin kuorma B” (Maximum load B) nollautuu.

Simulaatio
Aktivoi/deaktivoi simulaatiotoiminto.

3BSE029380R0205 Versio B
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.9.1 Suurin kuorma / vallitseva poikkeama

3.12.9.2 Nollaa A/B

Suurimman kuorman muisti, alueella +6,5 X F,,,,, tallentaa suurimman kuorman, joka kohdistuu
ohjausyksikoihin PFEA 111/112/122 liitettyihin punnitusantureihin.

Suurin kuorma sisiltia:
. Punnitusanturin nollasignaalin (punnitusanturiin ei kohdistu kuormaa)
*  Fgry, taaran vaikuttavan voimakomponentin punnitusanturin mittaussuunnassa
ja
. FR , mitatun voiman (kireyden voimakomponentti punnitusanturin mittaussuunnassa).

Suurimman kuorman muisti voidaan nollata, jos punnitusanturi vaihdetaan.

Reset A nollaa suurimman kuorman A.

Reset B nollaa suurimman kuorman B.

3.12.9.3 Simulaatiotoiminto

Simulaatio voidaan asettaa péélle tai pois péalta.

Jos simulaatio asetetaan péélle, parametrit PercentOfFnomA ja PercentOfFnomB néytetdin.
PercentOfFnomB-parametrié ei néytetd, jos kohdetyypiksi on valittu yksipuolinen A.
PercentOfFnomA-parametria ei ndytetd, jos kohdetyypiksi on valittu yksipuolinen B.

PercentOfFnom-parametri voidaan asettaa —100:n ja +200:n vilille yhden yksikoén vilein.
Kun simulaatio on asetettuna péélle, se korvaa punnitusantureiden mittaaman arvon.
Arvo +100 tarkoittaa, ettd arvo on sama kuin nimellisvoimaan kuormitettu punnitusanturi.

Nollausta ei voida kdyttdd, kun simulaatio on aktivoituna. Kun simulaatio on asetettuna péélle,
punainen tilan merkkivalo palaa ja ndytossd on ilmoitus ”Simulation”. Jos painetaan ~ok”,
ilmoitus siirtyy kdyttdvalikon alareunaan samoin kuin vikailmoitukset ja varoitukset.

Oletusasetusten valinta asettaa simulaation pois paalta.
Kun simulaatio on asetettuna paélle, oletusasetukset ovat:
—  PercentOfFnomA = 55 %
—  PercentOfFnomB =45 %

3-24
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Osio 3.13 PROFIBUS DP -tiedonsiirto PFEA112:n kanssa

3.13 PROFIBUS DP -tiedonsiirto PFEA112:n kanssa

3.13.1 Yleista tietoa PROFIBUS DP:sta

PROFIBUS DP:n ja PFEA112:n tiedonsiirron tarkoituksena on tuottaa nopea tiedonsiirtolinkki
ylempien jarjestelmien ja PFEA112:n vilille.

PROFIBUS DP on monipisteyhteysprotokolla, jonka tarkoitus on liittdd ohjelmoitavat
logiikkaohjaimet antureihin (DP tarkoittaa “Distributed Peripherals™).

Fyysinen rajapinta on RS 485 (kaapeli, jossa on kaksi johdinta).
Suurin siirtonopeus on 12 Mt/s.

Protokollassa kéytetdan isdntd-orja-periaatetta. PFEA112 on orja. PROFIBUS-isénté kyselee
orjilta koko ajan, eli kysely on kdynnissa kiintein aikavélein, vaikka PFEA112:11a ei ole
kaytettdvissd uutta tietoa.

Kaikilla orjilla on osoite alueella 0—125.

PROFIBUS edellyttéa, ettd orjilta tulevien ilmoitusten muoto, tiedonsiirtoparametrit ja vikakoodit
ovat nk. tyyppitiedostossa, joka tunnetaan myds GSD-tiedostona (katso Liite A.7 PROFIBUS
DP — GSD-tiedosto PFEA112:ta varten). Tiedosto tallennetaan PROFIBUS-iséntdan.

Kéynnistyksen yhteydessd PROFIBUS-isdnté tarkistaa, ettd viylélld on orja ja oikea
tyyppitiedosto.

3.13.2 Isannan ja orjan valinen tiedonsiirto
Iséntd ja orja siirtdvit tictoa keskendén antopuskurin ja ottopuskurin kautta.

Isdntd lukee ottopuskuria ja kirjoittaa antopuskuriin kerran jokaisen PROFIBUSin
skannauskierron aikana.

Orja kyselee antopuskurilta ja pdivittda ottopuskurissa olevia arvoja.

PFEA112-orja

PFEA112
Mittaus
prosessi

Antopuskuri

PLC-isanta

Ottopuskuri
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3.13.3 PROFIBUS-laitteet

Viyldlinja on médritelty standardissa EN 50170 linjatyyppiné A. Linjatyyppid B tulee vélttda.
Vilineiden fyysiset ominaisuudet esitetdén taulukoissa Taulukko 3-5 ja Taulukko 3-6.

Taulukko 3-5. Linjaparametrit

Linjatyyppi B

Parametri Linjatyyppi A (vltd, jos mahdollista)
Impedanssi kohteessa Q 135-165 100-130

Kapasitanssi yksikdn pituutta kohden (pF/m) <30 <60

Silmukkavastus (Q /km) 110 -

Johtimen halkaisija (mm) 0,64 >0,53

Johtimen poikkileikkauspinta (mm2) > 0,34 > 0,22

Midritettyjen linjaparametrien tuloksena saadaan seuraavat vayldsegmentin pituudet.

Taulukko 3-6. Suurin sallittu kaapelin pituus segmenttid kohden

Suurin sallittu Siirtonopeus kb/s

vaylasegmentin pituus (m) g g 19,2 93,75 187,5 500 1500 12000
Johto A 1200 1200 1200 1000 400 200 100
Johto B 1200 1200 1200 600 200 - -

Stubivirittimen tiedonsiirtonopeus on jopa 1 500 kb/s < 6,6 m.
Jos kéytit nopeutta 12 Mb/s, viltd stubivirittimid.

Jos kéytdat EN 50 170 -standardin maarittdmaa linjatyyppid A, vayla, joka paattaa
vastusyhdistelmén
nikyy kuvassa Kuva 3-17, niin etté linjalle taataan mééritetty joutotilapotentiaali.

Liittimen signaalit Vaylan paatevastus
Nastojen maara suluissa
VP(B) e e 1
390 Q
Datalinja - B(3) I
220 Q
Datalinja - A(8) {
390 Q
GND (5) |

Kuva 3-17. Johdon A linjan pddtepiste EN 50170 -standardin mukaan
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Jotta voidaan rakentaa siltoja pidempié etdisyyksid varten ja vélttdd EMC-hdiri6t, siirto myos
kuituoptisten johtimien (lasia tai muovia) avulla on méiritetty.

Saatavilla on normaaleja vaylépistikkeita, joita voidaan kdyttdd siirrossa kuituoptisten johtimien
kanssa.

Nama liittimet muuntavat RS 485 -signaalit kuituoptisen johtimen signaaleiksi ja pdinvastoin.
(OLP = optisen yhteyden liitin).

Liséksi tdhédn signaalin muuntamiseen on saatavilla toistolaitteita.

Néin voidaan siirtya tarvittaessa kahden siirtotekniikan vélilld yhden jarjestelman sisalla.

PROFIBUS-jérjestelméédn voidaan kytked jopa 126 asemaa.

Jotta siind voidaan késitelld tata osallistujamaéraa, vaylajarjestelma on kuitenkin jaettava
yksittdisiin segmentteihin, joissa kussakin on enintdén 32 asemaa.

Néama segmentit yhdistetéén toistolaitteisiin.

O
Q
O
oy
V 4 \ //
O

Kuva 3-18. PROFIBUS-kaapeliliitin

Paatekytkin
ON-asennossa

Paatekytkin P
OFF-asennossa

3.13.4 PROFIBUSIn kautta kulkevat komennot
PROFIBUS DP on kéytettdvissd PFEA112:n kanssa (ei PFEA111:n kanssa).

”Nollaa” (Zero set) on ainoa komento, joka voidaan antaa PROFIBUS-kenttéviyldn kautta
PFEA112:ta kiytettdessa.
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3.13.5 Mittaustietojen kasittely PROFIBUSIin kautta

Kaksi rainan kireydenmittausarvoa siirretddn PROFIBUSin kautta:

*  Arvolla 1 on sama askelvasteaika kuin 1dhtdjénnitteella.

. Arvolla 2 on sama askelvasteaika kuin 1dhtovirralla.

Lahtdjannitteen ja -virran skaalaus ei vaikuta PROFIBUSin kautta siirrettdviin mittausarvoihin.

Jos nollaus on tehty, nollausarvot siirretdin PROFIBUSin kautta.

PROFIBUS-mittausarvojen skaalaus: Osio 3.13.5.2.

Kaikki mittausarvot esitetddn 16-bittisessd kahden komplementti -esitysmuodossa (Integer 16).

3.13.5.1 Sekalaiset -valikko PFEA112

Kayta tita valikkoa PROFIBUS-mittausarvojen skaalaukseen

WebTension
=
> 5 g | Valikosta CurrentOutput
FastSetUp l E =
= Miscellaneous ==+ Profibus on/off == Profibus on/off
Presentation- Menu S=2Z == [22]
Menu = . == = —— ¢ ===
) - == — ==
SetObject - ProfibusAddress =/=— ProfibusAddress
ES - == 2727 == [ZZZ
. - Va'lkkOOﬂ B (Naytetaan vain, jos Profibus = [ ]
NominalLoad ServiceMenu on kytkettyna paalle)
== — ,
ZeroSet x = _
v R I
SetWrapGain (Néytet-één vain, jos Profibus == [ ) ]
E on kytkettyna paalle)
— ==
VoltageOutput - = —
oltageOutpu - E = = }
- LoadDivision
CurrentOutput YXXXXXX N
E = (Naytetaan vain, jos Profibus
— ___on kytkettyna paalle)
Miscellaneous == .
Menu ES E o
ServiceMenu SetFactory =/=— AreYouSure /&= ActionDone
E Default ‘_E_’S_‘E (n&kyvissa 1 sekunnin ajan)
t |
Kuva 3-19. PROFIBUS-skaalaus
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Taulukko 3-7. PROFIBUS-parametrit

Parametri Kuvaus

PROFIBUS on/off PROFIBUS-kenttavayla voidaan kytkea paalle
tai pois paalta.

PROFIBUSIn osoite Jos PROFIBUS on kytkettyna paalle, sen osoite
on asetettava alueelle 000-125.

Mittausalue Jos PROFIBUS-kenttavayla on kytkettyna
paalle, PROFIBUS-mittausalue ja kuorman
jaotus voidaan asettaa.

3.13.5.2 PROFIBUS-mittausarvojen skaalaus
PROFIBUS-arvot voidaan skaalata kahdella tavalla:
. Oletusskaalaus — skaalaus riippuu punnitusanturin nimelliskuormasta.

. Kiyttiajan maadrittimi skaalaus — kéyttdjad voi asettaa PROFIBUS-arvojen skaalauksen.

Oletusskaalaus

Tama on tdsmalleen sama toiminto kuin aiemmissa ohjelmistoversioissa, 1.7:ssé ja aiemmissa.
Oletusskaalauksen avulla vanhemmat yksikot voidaan siis vaihtaa uusiin yksikoihin (SW1.8 ja
sitd uudemmat) muuttamatta PROFIBUS-isdnndn kayttoonottoa. Vahiten merkitsevén bitin
arvo méadritetddn kuorman jaoksi.

Kuorman jako asetetaan mittausalueen perusteella.

Vahiten merkitsevan bitin arvo,
Kuorman jako (resoluutio)

0,001 X 2 X From X 5 000 0,001 X 2 X Fpom ()

PROFIBUS-mittausalue

(1) Fpom = punnitusanturin nimelliskuorma

Esimerkki 1 kN:n punnitusantureista:
1 kN:n punnitusantureiden vahiten merkitsevén bitin arvo on: 0,001 X2 X 1 000 =2 N

Mittausalue: 5 000 X 2 =10 000 N

Kiyttiajin mairittimi skaalaus
PROFIBUS-mittausalue ja kuorman jako voidaan sédtdd kayttdjan tarpeisiin sopivaksi.
PROFIBUS-mittausalue

PROFIBUS-mittausalue (arvioitu rainan kireys normaalin kiyton aikana) on kdyttdjan
antama parametri. Sen jdlkeen kun kéyttdja on muuttanut mittausalueen arvoa, punnitusanturin
nimelliskuorman muuttaminen ei vaikuta PROFIBUS-skaalaukseen. Vdhiten merkitsevén bitin
arvo médritetddn kuorman jaoksi.
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Kuorman jako

Kuorman jako on resoluutio, jota kdytetddn PROFIBUS-jarjestelmassd. PFEA112 laskee
kuorman jaon arvon, joka riippuu asetetusta mittausalueesta.

Mittausalue jactaan rajoitettuun madrdan osia alueella 2 001-5 000.

Kuorman jaon arvo = yksi osa, siséltdd vain yhden merkitsevén luvun (1, 2 tai 5).
PROFIBUS pystyy kisittelemin enintiin —32768 — +32767 (2'%) jakaumia.
Esimerkki 1:

a.  PROFIBUS-mittausalue (kdyttdjan asettama) = 15 500 N
(arvioitu rainan kireys normaalin kdyton aikana)

b. PFEAI112:n laskema kuorman jako =5 N
(vdhiten merkitsevén bitin arvo PROFIBUS-jérjestelméssa)

c¢. PROFIBUS-mittausalue/kuorman jako = 15 500/5 =3 100
(mittausalue jaetaan 3 100 osaan)

Esimerkki 2:

Jos kuorman jako 5 N esimerkissé 1 ei ole riittdvd, kuorman jakoa voidaan séétad. Tama voidaan
tehdi asettamalla (pienentdmalld) mittausaluetta Sekalaista-valikossa arvoon, joka tuottaa riittdvén
kuorman jaon (resoluutio).

a.  Mittausalue =9 000 N
(Mittausalueen uusi, alhaisempi asetus)

b. PFEA112:n laskema uusi kuorman jako =2 N
(vdhiten merkitsevén bitin arvo PROFIBUS-jérjestelméssa)

Kun PFEA112:n asetus on 9 000 N, PROFIBUS-mittausaluetta 0—15 500 N (jaettu 7 750 osaan)
voidaan edelleen kayttdd. Nyt kuorman jako (resoluutio) on 2 N.

Tavallisesti mittausaluetta ei tarvitse asettaa alle 1/3:aan rainan arvioidusta kireydestd normaalin
kéyton aikana.

Suurin arvo, joka PROFIBUS-kenttéviylilld voidaan siirtdé tietylle kuorman jaolle, on:

—  Suurin arvo = kuorman jako X 32 767

HUOM.

Sen jilkeen kun kiiyttiji on muuttanut mittausalueen arvoa, ainoa tapa
palata takaisin oletusskaalaukseen on kayttii Sekalaista-valikon Aseta
oletusasetukset -toimintoa.

3.13.5.3 PROFIBUS-mittausarvojen suodatus

Arvolla 1 on sama suodatus kuin 1dht6jénnitteelld.

Arvolla 2 on sama suodatus kuin ldhtovirralla.
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3.13.5.4 Syotepuskurin tiedonsiirtolohko tiedonsiirrossa PFEA112:sta logiikkaohjaimeen

Tassé luvussa madritetddn mittausarvot ja Boolen arvot ottopuskurin tiedonsiirtoviassa.

Bittinro
Tieto Tavunro
7 6 5 4 3 2 1 0

01 MSB

Arvo 1
02 LSB
03 MSB

Arvo 2
04 LSB

Boolen otto 05 Nro7 | Nro6 | Nro5 | Nro4 | Nro3 | Nro2 | Nro 1 Nro O

06 Varalla tulevaa kayttoa varten

3.13.5.5 Tulopuskurin

Tieto:

Arvo 1, rainan Kireys

Askelvasteaika (suodatus) on sama kuin ldhtojidnnitteen, 16-bittinen 2-komplementti
-esitysmuoto (Integer 16)

Arvo 2, rainan Kireys
Askelvasteaika (suodatus) sama kuin ldhtovirran, 16-bittinen 2-komplementti -esitysmuoto
(Integer 16)

Boolen otto:
Vika tai varoitus on aktivoitu, kun vastaava bitti on asetettu arvoon 1.

Bitti nro 0: Flash-muistivika

Bitti nro 1: EEPROM-vika

Bitti nro 2: Syo6ttovika

Bitti nro 3: Punnitusanturin herétevika

Bitti nro 4: Synkronointiongelma

HUOM.

Rainan kireystiedot ovat kelvollisia vain, jos kaikki tilabitit 0—4 ovat nollassa. Jos jokin néisti
tilabiteistd on 1, rainan kireystiedot paivittyvit edelleen, mutta arvo ei valttdmatta vastaa
todellista rainan kireytta.

tiedonsiirtolohko logiikkaohjaimesta PFEA112:een

Téssa luvussa médritetddn Boolen arvot antopuskurin tiedonsiirtoviassa.

Bittinro
Tieto Tavunro
7 6 5 4 3 2 1 0
Boolen anto: 01 Nro7 | Nro6 | Nro5 | Nro4 | Nro3 | Nro2 | Nro 1 Nro O
02 Varalla tulevaa kayttd6a varten

Bitti nro 0: nollaus Nollaus tehddan, kun bitti muutetaan 0:sta 1:ksi.
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3.14 PROFINETIn tiedonsiirto PFEA122:n kanssa

3.14.1 Yleista tietoa PROFINETista

PROFINET on avoin kenttévéyldstandardi valmistuksen ja prosessiautomaation sovelluksiin.
PROFINET-teknologia on kansainvélinen standardi, joka on osa standardeja IEC 61158 ja
IEC 61784

Yleisin PROFINETin muunnos, jota kiytetién yksinkertaisten hajautettujen I/O- ja aikakriittisten
sovellusten integrointiin Ethernet-kommunikaatioon, on nimeltdan PROFINET IO. Siti yllapitaa

yksi maailman suurimmista automaatioyhteisdistd, PROFIBUS International (PI). PROFINET IO
on myds yksi yleisimmisti teollisen Ethernet-viestinndn versioista tehdasautomaation solmuille.

PROFINET IO perustuu IEEE 802.3 -standardiin. Se tukee 100 Mbps: n siirtonopeutta
automaattisilla neuvotteluilla ja automaattisilla siirtymilla kytketyssi Ethernet-verkossa.
PROFINET IO kayttii viestinnén perustana Ethernetid sekd TCP-, UDP- ja IP-protokollia,
ja se on suunniteltu toimimaan muiden IP-pohjaisten protokollien kanssa samassa verkossa.

Viestinnilld PROFINET IO -verkostossa on eri suoritustasot:

»  Ei-aikakriittisten parametrien ja konfigurointitietojen lahetys tapahtuu PROFINET 10:n
vakiokanavassa, joka perustuu TCP/IP-prokollaan tai UDP/IP-protokollaan.

»  Aikakriittisten prosessitietojen siirto tuotantolaitoksen sisélld tapahtuu reaaliaikaisesti (RT).

PROFINET IO -verkon laitteet voidaan jakaa kolmeen eri tyyppiin: Controller, Supervisor

ja Device, eli ohjain, valvoja ja laite.

. Ohjain (yleensi logiikkaohjain) toimii isénténa ja kerdd halytykset, tapahtumat ja tilan
Laitteista. Ohjain vaihtaa syklisid ja asyklisié tietoja Laitteen kanssa.

*  Valvoja on kuin Ohjain, mutta ei vaihda syklisié tietoja Laitteen kanssa, vaan se on

pikemminkin tekninen tydkalu, jota kdytetdfin vianmaaritykseen, vianetsintdin,
kayttoonottoon, verkon ylldpitoon jne.

. Laite toimii orjana ja kommunikoi vain Ohjaimen tai Valvojan kanssa.
GSDML-tiedosto (General Station Description Markup Language) kuvaa Laitteen
viestintiominaisuudet Ohjaimelle.

Standardit ja kaupallisesti saatavilla olevat PROFINET-asiakirjat 16ytyvat PROFINETin
verkkosivustolta, http://www.profinet.com.

3.14.2 PFEA:n PROFINET-ominaisuudet

PFEA on PROFINET IO -laite, jolla on seuraavat ominaisuudet:

. Reaaliaikainen luokka RT (RT _CLASS 1)

. Median redundanssiprotokolla (asiakaskone)

*  Prosessitietojen minimikiertoaika 1 ms

*  Baudinopeus 100 Mbit/s, automaattinen neuvottelu.

. Tunnistus- ja huoltotiedot I&MO (vain luku)-I&M3 (luku/kirjoitus)
»  Laitteen etsinnén tuki

. SNMPv1- ja SNMPv2-, LLDP-, DCP-tuki

. Tukee yhté IO-Controller AR:44 ja yhtd IO-Supervisor AR:44

. Sertifioitu PNIO-version 2.42 mukaisesti, Netload-luokka 2, vaatimustenmukaisuusluokka B
. Kuvailtu GSDML-tiedostolla, katso Liite A.8.
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3.14.3 Tehdasintegraatio

3.14.3.1 Tiedot PFEA:han ja PFEA:sta

Taulukko 3-8. Sykliset tiedot PFEA122:sta PLC:hen

Tieto Tyyppi Kuvaus

Yksikkd on sama kuin esitysyksikko.
Rainan kireys A+B Int32 Taman arvon StepResponse ja
LoadDivision-arvot kuvataan kohdassa 3.14.4.
Rainan kireys A Int32 Yksikkd on sama kuin esitysyksikkao.
Taman arvon StepResponse ja
LoadDivision-arvot kuvataan kohdassa 3.14 .4
Rainan kireys B Int32 Yksikkd on sama kuin esitysyksikko.

Taman arvon StepResponse ja
LoadDivision-arvot kuvataan kohdassa 3.14.4.

Tila Uintd BO: Flash-muistivika

B1: EEPROM-vika

B2: Syottovika

B3: Viritysvirhe

B4: Synkronointiongelma
B5: Aseta arvoon 0

B6: Aseta arvoon 0

B7: Aseta arvoon 0

Taulukko 3-9. Sykliset tiedot PLC:std PFEAI22:een

Tieto Tyyppi Kuvaus

BO: Nolla-asetus on valmis, kun tata bittia
uints muutetaan arvosta 0 arvoon 1 (nouseva

Komennot . B
signaalin siirto).
Muut bitit: Aseta arvoon 0
Varalla Uint8 Varalla, aseta 0:ksi.

HUOM.
Rainan kireystiedot ovat kelvollisia vain, jos kaikki tilabitit BO—B4 ovat nolla. Jos
jokin néista tilabiteistd on 1, rainan kireystiedot péivittyvit edelleen, mutta arvo
el valttdmattd vastaa todellista rainan kireytta.

Jos objektityypiksi valitaan yksipuolinen A, Profinet Web Tension A+B -arvo on yhté suuri
kuin 2 x Web Tension A ja Web Tension B on nolla.

Jos objektityypiksi valitaan yksipuolinen B, Profinet Web Tension A+B -arvo on yhté suuri
kuin 2 x Web Tension B ja Web Tension A on nolla.
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3.14.3.2 Integraatioesimerkki

Alla on ndenndiskoodilla laadittu esimerkki, joka osoittaa, miten lasketaan joitakin kireysarvoja
PFEA:1ta PROFINETin kautta saatujen tietojen perusteella.

Tasséd esimerkissd oletetaan, ettd yksikoksi on asetettu Newton, miké ilmaistaan muuttujien
nimissé olevalla paatteelld N:

//Tension N - Sama kuin k&dyttovalikossa ndkyvd arvo/WebTension
//LoadDivision - Asetus
Configuration-valikossa/Miscellaneous/LoadDivision
//TensionFromProfinet - Arvo PFEA:1ta Profinetin kautta

Tension N := LoadDivision * TensionFromProfinet;

//ForceOnLC N - Punnitusanturiin kohdistettu voima
//WrapGain - Asetus ndyttdvalikossa Miscellaneous/LoadDivision

ForceOnLC N := Tension N * WrapGain;

Tiassé esimerkissa oletetaan, ettd yksikko on Yhdysvaltain pauna, joka merkitddn muuttujien
nimien paétteelld _lbs.

//Tension lbs - Sama kuin kayttévalikossa nakyva arvo/WebTension
//LoadDivision - Asetus
Configuration-valikossa/Miscellaneous/LoadDivision
//TensionFromProfinet - Arvo PFEA:1ta Profinetin kautta

Tension lbs := LoadDivision * TensionFromProfinet;

//ForceOnLC_ lbs - Punnitusanturiin kohdistettu voima
//WrapGain - Asetus nayttovalikossa Miscellaneous/LoadDivision

ForceOnLC 1lbs := Tension lbs * WrapGain;

Toinen esimerkki, jossa ehdotetaan, miten kasitelld kireysasetuksia ottaen huomioon tilan
tavutiedot:

//PFEAStatusByteFromProfinet - Tilatavu PFEA:1ta Profinetin
kautta

//UsedTension N - Kaytetty sddtésilmukoiden jne. arvo PLC:n
muissa paikoissa

jos (PFEAStatusByteFromProfinet = 0), sitten

UsedTension N := OldvValidTension N; //Viimeisimmdn voimassa
olevan jannityksen jaadyttaminen

muutoin
UsedTension N := Tension N;
OldvalidTension N := ValidTension N;
end 1if;
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3.14.4 Sekalaiset-valikko PFEA122

WebTension

|
N
i

\
(¢}
/2]

FastSetUp

]

Presentation-
Menu

SetObject

]

]

NominallLoad

ZeroSet

L/

SetWrapGain

I

VoltageOutput

CurrentOutput

L

Miscellaneous
Menu

ServiceMenu

Valikosta CurrentOutput
|==
Miscellaneous =% SetFieldBus
Menu «=g= Profinet
= = =
LoadDivision

Valikkoon =X JOIOXXX
ServiceMenu *x =
FilterSettings
| == XXXXX
== ==
MAC address
== XXXXX
== ==
IP address
L == XXXXX
o 4

SZ=— AreYouSure
—==(2Z]

L

=Z=— LoadDivision
«=5e= [xxxxxxx] N

L

== FilterSettings
5= [XXXXX]

L

EZ— MAC address
== XXXXX (vain luku)

=

L

5= |P address
~5E XXXXX (vain luku)

I

Subnet mask
=%

*

SZ=— Subnet mask
XXXXX (vain luku)

s

1

Gateway
== XXXXX
T t

5= Gateway
5 XXXXX (vain luku)

%

SetFirmware
=S Update

t

SZ=— AreYouSure 5= E;;reg!!are Update
Uudelleenkaynnistykseen/
tehosykliin asti)

e

SetFactory
| =g= Default

t

=/=— AreYouSure =v=— ActionDone
(nakyvissa 1 sekunnin

4—5_{5 ajan) ‘

Seuraavat parametrit voidaan asettaa:

. Aseta kenttivayld. TAma asetus maérittdd, minka tyyppinen viestintd on kéytettavissa
Ethernet-liittimien kautta. Kenttévéyldn valittavissa olevat asetukset: Off ja PROFINET.
Jos kenttiviyld on asetettu Off-tilaan, kaikki Ethernet-kommunikaatio on poistettu
kéaytostd. Kenttdviyldn oletusasetus on PROFINET.

VAROITUS

Tédmén parametrin muuttaminen vaatii PFEA: n uudelleenk@ynnistdmisen ja aiheuttaa

mittausten viliaikaisen keskeytyksen.
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.14.41 Kenttavayla

LoadDivision. Kuormanjako on véhiten merkitsevén bitin arvo (PROFINET-ohjaimelle
lahetetyissa syklisissd tiedoissa) ja oletusarvo on 0,001 N. Kuormanjaon alue on:
0,0001-100 N. Kuormanjako ndkyy valitussa esitysyksikossa.

FilterSettings: Tétd suodatinasetusta sovelletaan vain kenttédviyldn kautta lahetettyyn
arvoon. Valittavissa olevat suodatinasetukset: 15 ms 35 Hz, 30 ms 15 Hz, 75 ms 5 Hz,
250 ms 1,5 Hz, 750 ms 0,5 Hz, 1 500 ms 0,25 Hz.

SetFirmware-péivitys. Siirtdd laitteen laiteohjelmiston péivitystilaan. Rainan kireyden
mittaus ja kenttdvaylayhteys pysdytetddn laiteohjelmiston péivityksen aikana.
Firmware Updatetd varten ota yhteyttd ABB:hen.

SetFactory-oletusarvo. Aseta samat parametrit kuin toimituksen yhteydessd, lukuun

ottamatta enimmaiskuormamuistia. Huom.

HUOM.

Tama eroaa PROFINETin kautta annetusta FactoryReset-komennosta, joka
vaikuttaa vain PROFINET-parametreihin, ei sovellusasetuksiin.

Seuraavat alla ndkyvét parametrit ovat vain luettavissa, silli PROFINET-ohjain asettaa ne.

MAC address, IP address, Subnet mask ja Gateway.

Valikot Load Division + Filter Settings + MAC address + IP address + Subnet mask +
Gatewaya kiytetddn vain, kun kenttédvayld on asetettu PROFINET-tilaan.

Kenttdvayld-asetus voidaan asettaa Off- ja PROFINET-asetuksille
Kenttdvaylidn oletusasetus on PROFINET.

3.14.5 PFEA122: n kayttoonotto PROFINETissa

1.
2.
3.

Nopea asennus, katso 3.8.1 tai 3.8.2.
Aseta kenttidviayld PROFINET-tilaan (oletusasetus), katso Osio 3.14.4.

Aseta PROFINET LoadDivision ja FilterTime kuormajako- ja suodatusaika-arvot
mitta-arvolle, joka ldhetetddn ohjaimelle, katso Osio 3.14.4.

Yhdistd PFEA122 PROFINETiin ja integroi se ohjaimeen. Muut viestintdasetukset
tehddin ohjainympéristosté, eikd niitd kuvata tissd. PFEA122:n Sekalaiset-valikossa
(Miscellaneous) on valikoita, jotka osoittavat, minka IP-osoitteen, aliverkon peitteen
ja Gatewayn logiikkaohjain on méarittinyt PFEA122:1le, kun viestintdyhteys on luotu.

3-36
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3.15 Lisayksikoiden kayttoonotto

3.15.1 Erotusvahvistin PXUB 201

Erotusvahvistin kytketidén ohjausyksikon jannitelahtoon.
S1 asetetaan normaalisti jdnnitteen 1:1-suhteella.

L&hto valitaan, jotta jénnite tai virta voidaan muodostaa S1- ja S2-kytkimien avulla.
Hitaampi vaste valitaan S2-kytkimen 3-asennolla.

Kytkimet ovat yksikon sisilla.

/\ Veda ylakansi

VA pois avattuasi
U ensin lukitsimet.

Ylakansi -

Lukitsin >

{ ()
—pe (]

Vapautus Jousilukko

Kuva 3-20. Erotusvahvistin PXUB 201

Erotusvahvistin on avattava, jotta S1- ja S2-kytkimid voidaan késitell4.
1. Irrota erotusvahvistin DIN-kiskosta.

Vapauta erotusvahvistimen pohjassa oleva jousi ruuviavaimella.
2. Paina erotusvahvistimen molemmin puolin olevat lukitsimet alas.

3. Vedi yldkantta auki, kunnes ndet S1- ja S2-kytkimet.
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4.  Aseta S1-ja S2-kytkimet.
5. Tyonné yldkansi takaisin lukitusasentoon.

6.  Asenna erotusvahvistin DIN-kiskoon.

PXUB 201

Laht6: 0-+10V

. PR \ +
(S)'\g,”aa"l o ) ~D > Tulo: 0-+10 V
- - -\ 5
+

W

|

+ 1 T
| S1 S2
+24 V : » PAALLA QI PAALLA

[N

1
|
_ |
oV =] i Lk
Maadoitus =
PXUB 201 Lahtd: 4-20 mA
. 3 5 , , Tulo: 0-10 V
Signaalit—+—— + + ——
ov 4 4 ﬂ = Tt EJ s1 s2
7 _|e R PAALLA [ PAALLA
20y 1. il i
oV - .
Maadoitus =
Kuva 3-21. Erotusvahvistimen normaali kytkentd
Taulukko 3-10. Tulo- ja ldhtéalueen asetus
Alue $1 S2
Default
tulo- 1&hto- 1 2 3 1 2 3
X 0—x10V 0—x10V x x
0-5V 4-20 mA x
0-10V 4-20 mA x
0-5V 0-20 mA X X
010V 0+20mA X
Taulukko 3-11. Kaistanleveyden asetus
. S2, asento 3
Default Kaistanleveys (x = PAALLA)
x 10 kHz
10 Hz x
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Luku 4 Kaytto

4.1 Tietoa tasta luvusta

Mittausjérjestelma ei vaadi mitddn toimenpiteitd normaalikéyton aikana. Mittaus toimii niin
kauan kuin jérjestelma on pdilla. Sinun on kuitenkin tiedettidva, miten jarjestelma kdynnistetdin
ja sammutetaan Osio 4.4 Kédynnistys ja sammutus.

4.2 Turvaohjeet

Ennen kuin aloitat huoltoty6t, lue kohdan Luku 1 Johdanto, turvaohjeet ja noudata niita.
Paikalliset lakisaédteiset méadraykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

4.3 Kayttolaitteet

LED-merkkivalojen ja kdyttondppdinten kuvaus: Kuva 4-1.

Virta-LED Tila-LED
!

A'I' O Power O Status

LCD-naytt6 taustavalolla

/

Askel taaksepain Askel Askel  OK-painike (kuittaus)
tai peruuta Ylos Alas

"I
)

o

Kuva 4-1. Kayttolaitteet

HUOM.

PFEA122:n tilailmaisin on aina tasaisen punainen, kun PROFINET on kaytossa
eikd PFEA122 vaihda syklisid prosessitietoja ohjaimen kanssa. Tilailmaisin siirtyy
epdaktiiviseksi (vihred), kun PROFINET-ohjain on onnistuneesti muodostanut
yhteyden ja syklisten mittaustietojen vaihto on kdynnissé.
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Luku 4 Kayttd

4.4 Kaynnistys ja sammutus

4.4.1 Kaynnistys

4.4.2 Sammutus

Ohjausyksikko kdynnistetiéin ja sammutetaan ulkoisella PAALLA/POIS-kytkimells (ei
sisdlly ABB:n toimitukseen). Normaalin kdyton aikana kéyttdjatoimenpiteiti ei tarvita.

1. Tarkista, ettd kireydenmittauksen péaélaitteisto on valmiina normaaliin toimintaan.

2. Kytke ohjausyksikko paille asettamalla ulkoinen PAALLA/POIS-kytkin asentoon PAALLA.
Jos kéytossa on IP 65 -versio (NEMA 4), aseta myds sisdinen kytkin PAALLA-asentoon.

3. Tarkista, ettd
- ndyttd on valaistu
- virran merkkivalo palaa

- tilan merkkivalo palaa (vihrednd). Punainen valo tarkoittaa vikaa.

Virran merkkivalo Tilan merkkivalo

— Orm Gom  Naytt
== A O 5=
HUOM.

Kun virta kytketééan paélle, mutta ohjainta ei ole kytketty
PROFIBUS/PROFINET-jérjestelméén, tilailmaisin on punainen.

Sammuta ohjausyksikko asettamalla ulkoinen PAALLA/POIS-kytkin POIS-asentoon.

4.5 Normaalikaytto

Mittauslaitteisto antaa parhaan mittaustuloksen, kun se on jatkuvasti kytkettyna paille.
Niin punnitusantureiden ja ohjausyksikon kayttdlampoétila pysyy tasaisena kdyton aikana.

Mittauslaitteisto on tarkoitettu jatkuvaan kédyttoon.
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4.6 Mittausarvot naytossa

Mittausarvot esitetdén eri tavoin valitun yksikon mukaan, katso Taulukko 4-1 ja Taulukko 4-2.

Taulukko 4-1. Néytéssd esitetyt mittausarvot.

Punnitusanturi [N] [kN] [ka] [Ibs]
Nimelliskuorma
0,1 [kN] XX XXX.X XX XXXX X XXX.XX X XXX.XX
0,2 [kN] XX XXX.X XX XXXX X XXX XX X XXX.XX
0,5 [kN] XX XXX.X XX XXXX X XXX XX X XXX.XX
1 [kN] XXX XXX XXX XXX XX XXX.X XX XXX.X
2 [kN] XXX XXX XXX XXX XX XXX.X XX XXX.X
5 [kN] XXX XXX XXX XXX XX XXX.X XX XXX.X
10 [kN] X XXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX XXX XXX
20 [kN] X XXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX XXX XXX
50 [kN] XXXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX XXX XXX
100 [kN] X XXX X00 X XXX.X XXX XX0 X XXX XX0
200 [kN] X XXX X00 X XXX.X XXX XX0 X XXX XX0
Taulukko 4-2. Néytdssd esitetyt mittausarvot.
Punnitusanturi [N/m] [kN/m] [kg/m] [pli]
Nimelliskuorma
0,1 [kN] XX XXXXX | XXXXXXX | X XXXXXX | X XXX XXXX
0,2 [kN] XX XXXXX | XXXXXXX | X XXXXXX | X XXX XXXX
0,5 [kN] XX XXXXX | XXXXXXX | X XXX XXX | X XXX XXXX
1 [kN] XXX XXX X | XXXXXXX | XX XXX XX | XX XXX XXX
2 [kN] XXX XXXX | XXXXXXX | XX XXX XX | XX XXX XXX
5 [kN] XXX XXX X | XXXXXXX | XX XXX XX | XX XXX XXX
10 [kN] X XXX XXX | X XXXXXX | XXX XXX X | XXX XXX XX
20 [kN] X XXX XXX | X XXXXXX | XXX XXXX | XXX XXX XX
50 [kN] X XXX XXX | X XXXXXX | XXX XXX X | XXX XXX XX
100 [kN] X XXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX | XXX XXX.X
200 [kN] X XXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX | XXX XXX.X

Symboli X taulukoissa Taulukko 4-1 ja Taulukko 4-2 ilmaisee, ettd luku muuttuu, jos arvo

muuttuu.
0 ilmaisee, ettd luku ei muutu, jos arvo muuttuu.

3BSE029380R0205 Versio B

4-3



PFEA 111/112/122 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Luku 4 Kayttd

Esimerkkeji mittausarvoista niytossi:
Esimerkki 1:

Valittu yksikkd [N], punnitusanturin nimelliskuorma 100 kN, mitattu arvo 987 654 N.
Néytossd esitetty arvo: 987 600 N.

Esimerkki 2:

Valittu yksikkd [N], punnitusanturin nimelliskuorma 100 kN, mitattu arvo 987 654 N.
Néytossa esitetty arvo: 987,6 kN.

Esimerkkeji niytossi esitetyisti mittausarvoista Aseta desimaalit -toiminnon kanssa:
Esimerkki 1:

Valittu yksikkd [pli], punnitusanturin nimelliskuorma 1 kN, mitattu arvo 46,5987 N.
Asetetut desimaalit = 2
Néytossa esitetty arvo: 46,60 pli.

Esimerkki 2:

Valittu yksikkd [pli], punnitusanturin nimelliskuorma 1 kN, mitattu arvo 46,5987 N.
Asetetut desimaalit = 0
Néytossa esitetty arvo: 47 pli.

4.7 Kayttovalikot

Téssé luvussa kuvataan kéyttdvalikoiden toiminta. Néytettyjen arvojen pdivitysaika on 500 ms.
Kiyti painikkeita &= ja =¥ valikoiden vilill3 siirtymiseen.

WebTension
Value

A=

T_ension A
Value

I

E =

Ension B
Value

==

TensionDiff A-B
Value

I

== E.S

Error and warning
messages

Kuva 4-2. Kdyttévalikot
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4.7.1 Rainan kireys

4.7.1.1 Normaali tela (kaksi punnitusanturia)

Seuraavat valikot ovat kdytettdvissd, kun normaali tela (kaksi punnitusanturia) liitetdan
ohjausyksikkoon:

. WebTension
Néyttad punnitusantureiden A ja B mittaaman rainan kokonaiskireyden.
. Tension A
Néyttad punnitusanturin A mittaaman rainan osan kireyden.
. Tension B
Néyttad punnitusanturin B mittaaman rainan osan kireyden.
. TensionDiff A-B

Nayttad kireyksien A ja B vélisen eron.

4.7.1.2 Yksipuolinen A- tai yksipuolinen B -mittaus (yksi punnitusanturi)

Seuraava valikko on niytolla, kun ohjausyksikkdon on liitetty vain yksi punnitusanturi
(yksipuolinen mittaus):

. WebTension

Rainan kireys néytetién yksipuolisena mittauksena.
Rainan kireys on punnitusanturin mittaama kireys kerrottuna kahdella.

Jos objektityypiksi valitaan yksipuolinen A, Profinet Web Tension A+B -arvo on yhté suuri kuin
2 x Web Tension A ja Web Tension B on nolla.

Jos objektityypiksi valitaan yksipuolinen B, Profinet Web Tension A+B -arvo on yhté suuri kuin
2 x Web Tension B ja Web Tension A on nolla.

4.7.2 Virheilmoitukset ja varoitukset
ERROR tarkoittaa vikaa, jonka vuoksi ohjausyksikko toimii virheellisesti.
WARNING tarkoittaa varoitusta, jonka vuoksi mittauksen tarkkuus saattaa heikentya.

Varoituksen tai vian ilmetessd ohjaustaulun ndytdssa on varoitus tai virheilmoitus ja tilan
merkkivalo muuttuu vihredstd punaiseksi.

Kun painetaan 572 , ilmoitus katoaa néytost.

Jos varoituksen tai virheilmoituksen aktivoinut ongelma on kadonnut, tilan merkkivalo
muuttuu vihreéksi.

Jos virhe tai varoitus ovat voimassa, tilan merkkivalo on punainen. Siirry =¥= :n avulla
viimeiseen valikkoon, jossa voit lukea virheilmoituksen tai varoituksen.

Virheilmoitusten ja varoitusten kasittely: Luku 6 Vianmaéritys.
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Luku 5 Kunnossapito

5.1 Tietoa tasta luvusta

Normaaleissa kdyttoolosuhteissa jérjestelmasi ei vaadi minkdanlaista kunnossapitoa.
Suosittelemme kuitenkin sdénnollisid tarkastuksia. Seuraavat ennaltachkdisevit toimet
voidaan suorittaa riippuen jérjestelmén toimintaymparistdsta.

5.2 Ennaltaehkaiseva kunnossapito

Yksikko Toimenpiteet

Punnitusanturit Suojaa punnitusanturit pitkittyneeltad kontaktilta
syovyttavien aineiden kanssa.

,/.,,’ Tarkista kiinnitysruuvit ja kirista niita tarvittaessa.

Tarkista punnitusanturin ja sovitinlevyjen véliset
aukot ja varmista, ettei niihin ole kertynyt likaa, joka
voi aiheuttaa punnitusanturiin sivuvirtavoimaa.

Puhdista aukot tarvittaessa paineilmalla.

Onhjausyksikkd Tarkista, etta piirilevyt ovat kunnolla kiinni ja etta
kaapelit tai johdot eivat ole vaurioituneet.
i Tarkista, etta kaikki paateruuvit ja kaapelilapiviennit
on kunnolla kiristetty.
Liitantakaapelit Tarkista, etta liitAntdkaapelit punnitusantureiden

ja ohjausyksikdn valilla eivat ole vaurioituneet.

-

5.3 PFEA122-laiteohjelmistopaivitys

PFEA122-kenttépiivitystyokalua kéytetddn PFEA122-piirilevyn eMMC-muistiasemalla
sijaitsevan PFEA122-laiteohjelmiston paivittimiseen.

Windows 10 -iséntétietokone, jossa on 2 USB-porttia ja asennettu padteohjelma. (PuTTY
tai TeraTerm) vaaditaan paivitysti varten.

Kun Kenttdpaivitystyokalu on asennettuna ja se on kdynnistetty Windows-pikakuvakkeella,
kayttijan ei tarvitse olla vuorovaikutuksessa sen kanssa milldan tavalla. Kenttipaivitystyokalu
pyorii itsekseen ja antaa tietoja siitd, onko laiteohjelmiston paivitys onnistunut vai
epaonnistunut.

Kenttapéivitystyokalu sisdltdd sekéd kenttdpaivitysohjelman ettd laiteohjelmistotiedostot
(Flash:in kautta). Ohjelman suunnittelu tekee siitd helppokdyttdisen. Asennuksen jalkeen
voit vain aktivoida BAT-tiedoston tai pikakuvakkeen.
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5.3.1 PFEA122-kenttapaivitystyokalun kytkeminen

HENGENVAARA

Kytke virta pois pailtd ja lukitse ohjausyksikon syodttoverkon kédyttdkytkin, ennen kuin suoritat
toitd ohjausyksikolla.

VAROITUS

Kasittele elektroniikkayksikkod varoen vahentadksesi
staattisen sahkon purkautumisen (ESD) vaaraa. Huomioi piirilevyjen varoitusteksti.

1. Irrota PFEA-yksikkd ja aseta se tyotasolle.

2. IP 21 -laitteet: irrota muovinen kansi paistidksesi USB- ja sarjaliitdntddn. IP 65: avaa
muovikansi.

3. Kytke PFEA 122-mikro-USB-liitin tietokoneeseen USB-kaapelilla, katso Kuva 5-1.

4. Huomaa; tdmé vaihe on valinnainen ja vaaditaan vain laiteohjelmiston péivityksen
seurantaan padteohjelmassa. Kytke PFEA122: n ja PC: n vilinen sarjakaapeli FTDI
USB-RS232 -muunninkaapelilla.

Sarjaportissa on sarjakonsoli paivitysprosessin seurantaa varten. Se ei ole pakollista.
Levylld sarjaportti on 3-nastainen liitin. Baudrate: 115200 bps, 8-bittinen data, ei
pariteettia, 1-bittinen stopbit, ei virtauksen ohjausta.

5-2 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kéyttbopas
Osio 5.3.1 PFEA122-kenttdpdivitystybkalun kytkeminen

| FTDI USB-RS232

Mikro-USB
liitin

Kuva 5-1. Sarjaportti ja mikro-USB-liitin

. —— Sarja —] .
\{wta PEEA122 V_Vlndows
-lahde . uUSB | -tietokone

Kuva 5-2. Yleiskatsaus vaaditusta HW:std

5. Kdiynnistd sarjakonsoli-istunto tietokoneellasi PuTTY- tai TeraTerm-ohjelmalla
tarkkaillaksesi PFEA122: n kdynnistyssekvenssin 1dht6ja. Kaynnistyssekvenssi tuottaa
alla olevat jéljet sarjaldhdossé. Alla on esitetty esimerkki, mutta laitteen versio, rakenteen
aikaleima, levyn versio ja CRC voivat poiketa siitd:

PFEA12X Boot Loader

Version 0.8.0.0

Build Timestamp: Jun 20 2022 13:28:45
Board Revision: 1

Using application [1l:profinet-appl
Loading binary to RAH. .. .Done.

Read 810872 / 8710872 bytes. CRC Bx4960c999
Jumping to PFEA12X Application. ..

Kuva 5-3. Sarjakonsolin ldhto kdynnistysjakson aikana
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5.3.2 Kenttapaivitystyokalun asennus

1. Varmista, ettd poistat kaikki kenttapéivitystyokalun aiemmat versiot, jotka
voidaan asentaa isantitictokoneeseen (katso Kuva 5-4):

Settings — O =
@ Home Apps & features
[ =] 2022-08-19
| Find a setting pel |
g ABB MMS Server for AC 800M 6.1.0-0 6,41 MB
=
Apps 2022-08-22
ABB PowerPoint Templates 1,35 MB
| £ Apps & features 2022-08-19
i= Default apps E ABB User Documentation for Compact Control... 125 MB
2022-08-22
M Offline maps ABB Web Tension Systems PFEAT2x 6,98 MB
FieldUpdateTool 1.0
1]  Apps for websites 2023-01-25
1.0

N Video playback

Modify Uninstall [

Kuva 5-4. Kentdn pdivitystyokalun asennuksen poistaminen

2. Suorita PFEA12x FieldUpdateTool 1.0.exe -asennustiedosto, katso alla oleva menettely.
Ohjelman versionumero voi poiketa esitetystd kuvista.

chy Setup - ABB Web Tension Systems PFEA12x FieldUpda.. — X
Select Destination Location
Where should ABB Web Tension Systems PFEA12x FieldUpdateTool 1.0 be
installed?

Setup will install ABB Web Tension Systems PFEA12x FieldUpdateTool 1.0
I into the following folder.

To continue, click Mext. If you would like to select a different folder, click Browse.

les (x86)\ABB Web Tension Systems\PFEA12x FieldUpdateTool 1.0 Browse...

At least 7,0 MB of free disk space is required.

MNext Cancel
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ch5 Setup - ABB Web Tension Systems PFEA12x FieldUpda.. — X
Select Start Menu Folder
Where should Setup place the program's shortcuts?
—
o Setup will create the program's shortcuts in the following Start Menu folder.
To continue, click Next. If you would like to select a different folder, click Browse.
| ABB Web Tension Systems] Browse...
Back Next Cancel
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£k Setup - ABB Web Tension Systems PFEA12x FieldUpda.. — X
Ready to Install
Setup is now ready to begin installing ABB Web Tension Systems PFEA12x
FieldUpdateTool 1.0 on your computer.

Click Install to continue with the installation, or click Back if you want to review or
change any settings.

Destination location:
C:\Program Files (x86)\ABB Web Tension Systems\PFEA12x FieldUpdateTo

Start Menu folder:
ABB Web Tension Systems

Back Install Cancel
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&1 Setup - ABE Web Tension Systems PFEA12x FieldUpda.. —

Completing the ABB Web
Tension Systems PFEA12x
FieldUpdateTool 1.0 Setup
Wizard

Setup has finished installing ABB Web Tension Systems
PFEA12x FieldUpdateTool 1.0 on your computer. The
application may be launched by selecting the installed
shortcuts.

Click Finish to exit Setup.

5.3.3 PFEA122 USB-EMMC -laiteohjelmiston paivityssovelluksen kaynnistys

1.
2.
3.

Varmista, ettd PFEA122:n sdhkdvirta on pois paélt.
Varmista, ettd tietokoneen sarjaportti on kytketty oikein.

Avaa konsoliohjelma (esimerkiksi PuTTY tai TeraTerm) ja muodosta yhteys Windowsin
sarjaportille luomaan COM-porttiin kdyttdmalla baudinopeutta 115 200 bps: 8-bittinen
data, ei pariteettia, 1-bittinen stop bitti, ei virtauksen ohjausta)

Varmista, ettd USB-kaapeli on kytketty PFEA122:een ja
Windows-tietokoneeseen.

Kytke virta PFEA122:een ja odota, ettd PFEA12x kdynnistyy. Jos ndytolle ilmestyy
virheilmoituksia, kuittaa ne painamalla ”OK” -painiketta.

Paina "OK” -painiketta 5 sekuntia PFEA122:ssa péistiksesi valikoihin.

Siirry kéyttoliittymén Sekalaiset-valikkoon (Miscellaneous Menu) ja paina OK-painiketta.
Valitse ”SetFirmwareUpdate” ja vahvista painamalla ”Yes”. PFEA122 kédynnistyy nyt
uudelleen.

PFEA122 kdynnistyy uudelleen ja siirtyy USB-massamuistilaitetilaan. Kayttoliittyméan
LCD-néyttolld nakyy teksti “Firmware Update”.

Vihread tilan LED-merkkivalo vilkkuu 1 Hz:n taajuudella. Vihred virran LED-merkkivalo
palaa. Punainen tilan LED-merkkivalo ei pala.

3BSE029380R0205 Versio B
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Luku 5 Kunnossapito

Sarjakonsolissa ulostulon on oltava seuraavanlainen: (versio, aikaleima ja CRC voivat
poiketa toisistaan):

PFEA12X Boot Loader

VYersion 0.8.0.0

Build Timestamp: Jun 28 2822 13:28:45
Board Rewvision: 1

Using application [8:USB-EMMC-appl
Loading binary to RAMW

Read 3162128 / 3162128 bytes.

Jumping to PFEA12K Application...

PFEA 122Y1 Firmware Update Application
Version 0.8.0.0
Build Timestamp : Jun 20 2022 13:29:06

Kuva 5-5. Sarjakonsolin ulostulo suoritettaessa PFEA122 USB-EMMC -laiteohjelmiston pdivityssovellusta

Kun PFEA 122 USB-EMMC -laiteohjelmiston paivityssovellus on kdynnissi ja
mikro-USB-kaapeli on kytketty Windows-tietokoneeseen, PFEA 122 nékyy
massamuistilaitteena ja seuraavat levyt tulevat saataville:

. BOOT-levy, koko 64 Mt
. PARTA-levy, koko 128 Mt

BOOT (P:) PARTA (Q)
I I

56,9 MB free of 60,0 MB : 123 MB free of 124 MB

Kuva 5-6. PFEA122 BOOT ja PARTA -osat

HUOM.

Osien nimikkeet (P ja Q kuvassa Kuva 5-6) voivat poiketa tdstd ohjeesta.
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Osio 5.3.4 PFEA122-sovelluksen laiteohjelmiston péivitys kenttdpéivitystydkalulla

5.3.4 PFEA122-sovelluksen laiteohjelmiston paivitys kenttapaivitystyokalulla

Kenttdpaivitystydkalun suorittamiseksi voidaan suorittaa BAT-komentosarja.
BAT-komentosarja, pfeal2x_fieldupdatetool.bat, sijaitsee seuraavassa kansiossa: C:\Program
Files (x86)\ abb Web Tension Systems\ PFEA 12x FieldUpdateTool 1.0 (ylla kuvatun polun

versionumero voi poiketa téstd)

Flash-tyokalua voi kayttdd myds kuvassa Kuva 5-7 esitetylld pikavalinnalla:

- ABB Common Gauge Architecture

- ABB Web Tension Systems

B prea12x FieldupdateTool 1.0

- Arcaccihili
O fType here to search

Kuva 5-7. Kenttdpdivitystyokalu Windows-pikakuvake

Alla on esimerkki sarjakonsolin 1&4hdostd, kun kenttdpdivitystydkalua suoritetaan.

sk s o sk sk sk sk sk sk sk st st s sk s sk sk sk sk sk sk sk sk st sk sk s sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk sk sk sk skosk sk sk sk sk sk sk skoskoskoskok

%

* Laiteohjelmisto: 0.8.0.6

st sfe s sfe sfe sfe sk sk sk sk sk sk st sfe sk sfe sfe sfe she sk sk sk sk sk sk ste st sfe sfe sk sfe sk ske sk sk sk sk sk sk ste sk sk she sk skeoskeoskoskokoskok ket ek

Etsitddan PFEA12x...0K
Paivitetddn kédynnistysti...OK
Paivitetdén sovellusta...OK

Firmware Update ONNISTUI

Jatka painamalla mitd tahansa ndppdinta. . .

1. Kun olet suorittanut kenttépéivitystyokalun, poista ja kytke virta PFEA122:een ja tarkkaile
sarjakonsolissa, ettd kdynnistyslataaja ja PFEA122-sovellus ovat kdynnistyneet ja
laiteohjelmiston versionumero on oikea (katso Kuva 5-8).

2. Tarkista PFEA122:n kayttoliittymést, ettd laiteohjelmistoversio on oikea (huoltovalikossa).
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Luku 5 Kunnossapito

PFEA12X Boot Loader

Version 0.8.0.0

Build Timestamp: Jun 20 2022 13:28:45
Board Revision: 1

Using application [1:profinet-appl

Loading binary to RAM. .. .Done.

Read 870872 / 870872 bytes. CRC B0x4960c999
Jumping to PFEA12X Application...

PFEA 122V¥1 Profinet Application
Version 0.8.0.0
Build Timestamp : Jun 20 2022 13:29:49

Kuva 5-8. PFEA 122 kiyttdd nyt pdivitettyd sovellusta ja on kdyttovalmis.

Kun laiteohjelmistopdivitys on valmis, katkaise virta PFEA122:sta.
Irrota USB-kaapeli.
Kiinnitd muovisuojus (IP 20 -yksikko) tai sulje kansi (IP 65).

5.3.5 Laiteohjelmiston manuaalinen paivitys

VAROITUS
On suositeltavaa, ettei PARTA- tai BOOT-osioiden tiedostoja poisteta tai muuteta
manuaalisesti. Jos laiteohjelmiston péivitys kenttapdivitystyokalulla ei kuitenkaan

jostain syystd onnistunut, noudata tdtd manuaalista laiteohjelmiston
paivitysmenettelya.

Noudata ohjeita kohdassa Osio 5.3.3 PFEA122 USB-EMMC -laiteohjelmiston
paivityssovelluksen kdynnistys

Poista kaikki BOOT-kdynnistyslevyn tiedostot.

Kopioi BOOT-levylle kaikki tiedostot tistd kansiosta:

C:\Program Files (x86)\ABB Web Tension Systems\PFEA 12x FieldUpdateTool
1.0\emmc\boot

Poista kaikki tiedostot PARTA-levylta.

Kopioi PARTA-levylle kaikki tiedostot tdstd kansiosta:

C:\Program Files (x86)\ABB Web Tension Systems\PFEA12x FieldUpdateTool
1.0\emmc\parta

Irrota ja kytke virta PFEA122: een ja tarkkaile 14ht64 sarjakonsolilta. Tarkista konsolista
ja kayttoliittymén huoltovalikosta, ettd laiteohjelmistoversio on oikein.

HUOM.

Vaiheissa (2) ja (4) on tirkedd kopioida kaikki kansion sisélld olevat tiedostot,
mutta ei itse kansiota.

Vaiheissa (2) ja (4) kuvattujen kansiopolkujen kenttapaivitystydkalun
versionumerot voi poiketa toisistaan.
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Osio 6.1 Tietoa tastéa luvusta

Luku 6 Vianmaaritys

6.1 Tietoa tasta luvusta

6.2 Turvaohjeet

Mittausjérjestelmén kiyttoidn aikana voi syntyé tilanteita, jotka héiritsevét jarjestelmai ja
prosessia. Nama héiriot voivat ilmeté monin eri tavoin, ja vian syyn selvittiminen voi olla
vaikeaa. Hiiriot voidaan kuitenkin luokitella niiden luonteen mukaan ryhmiin, joissa vian
syy on yleensd sama tai samankaltainen.

Tamain luvun ohjeet auttavat 16ytdméan nopeasti yleisimmét viat ja korjaamaan ne.

Lue kohdan Luku 1 Johdanto turvaohjeet ja noudata niitd vianetsinnéssa.
Paikalliset lakisdédteiset madraykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Luku 6 Vianmééritys

6.3 Vaihtokelpoisuus

Yksikko Toimenpiteet
Ohjausyksikko PFEA111/112/12 -ohjausyksikko voidaan vaihtaa
toiseen samantyyppiseen yksikk6on.

W

[ Yksikon vaihto edellyttaa uutta kayttéonottoa.
Punnitusanturit Punnitusanturit ovat suoraan vaihdettavissa

- o muiden samantyyppisten punnitusanturien kanssa.
8 ’ PFEA111/112/122 on nollattava ja "Suurin kuorma A”

(Maximum Load A) tai "Suurin kuorma B” (Maximum
Load B) on palautettava punnitusanturin vaihdon
jalkeen.

6.4 Valttamattomat apuvalineet ja dokumentaatio
Vianetsinnéssa ja korjauksissa tarvitaan seuraavia apuvalineité:

. Kytkentdkaaviot, katso asennetun punnitusanturityypin mukainen kytkentdkaavio
liitteestd B, C, D, E, F tai G.

. Huoltotydkalut
. Momenttiavain

. Yleismittari
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Osio 6.5 Vianmaaritys

6.5 Vianmaaritys

Viallinen kohde

Vikaoireet

Mekaaninen asennus

Mekaanisen asennuksen viat ilmenevéat yleensa
epavakaana nollapisteena tai virheellisend
herkkyytena.

Jos vika liittyy prosessiparametreihin, kuten
lampdtilaan, tai jos se voidaan yhdistaa johonkin
tiettyyn toimintoon, vika on todennakoéisesti
mekaanisessa asennuksessa.

Punnitusanturit

\
¢

Punnitusanturin kalibrointitiedot eivat muutu asteittain.
Punnitusanturi kestaa koon ja tyypin mukaan jopa
viisi kertaa(!) nimelliskuorman suuruisen kuorman
mittaussuunnassa. Hairid tuotantolinjalla, kuten rainan
katkeaminen, voi aiheuttaa niin suuren ylikuorman,
ettd punnitusantureiden ominaisarvot muuttuvat.
Riittava toimenpide voi ylikuormituksen suuruudesta
riippuen olla nollapisteen uudelleen asettelu.

Kaapelointi

(-

Toimintahairiét ja epavakaa nollapiste voivat olla
seurausta viallisista kaapeleista tai johdotuksesta.

Kohisevien kaapeleiden laheisyys voi aiheuttaa
hairidita.

Virheellinen asennus, kuten kaapelijohtimien
kytkeminen epasymmetrisesti tai suojavaippojen
maadoittaminen molemmista paista vain toisen
paan sijaan, voi ilmetd epavakaana nollapisteena.

Jos punnitusanturien signaalien napaisuus ei ole
oikea, kaapelointi on tarkastettava.

Ohjausyksikko

Jaksoittainen toiminnan menetys johtuu yleensa
ohjausyksikdssa olevasta viasta.

Epévakaus ei yleensa johdu ohjausyksikdsta.

Onhjausyksikkdon liitetyissa laitteissa olevat viat
voivat haitata yksikdn toimintaa.

(1) Lisatietoja punnitusanturityyppien ylikuormakapasiteetista liitteissa B, C, D, E, F ja G.
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Luku 6 Vianmééritys

6.6 PFEA111/112/122 virheilmoitukset ja varoitukset

ERROR tarkoittaa vikaa, jonka vuoksi ohjausyksikkd toimii virheellisesti.

WARNING tarkoittaa varoitusta, jonka vuoksi mittauksen tarkkuus saattaa heikentyi.

Varoituksen tai vian ilmetessd ohjaustaulun ndytdssé on varoitus tai virheilmoitus ja tilan

merkkivalo muuttuu vihredstd punaiseksi.

Kun painetaan 52 , ilmoitus katoaa ndytost.

Jos varoituksen tai virheilmoituksen aktivoinut ongelma on kadonnut, tilan merkkivalo

muuttuu vihredksi.

Jos virhe tai varoitus ovat voimassa, tilan merkkivalo on punainen. Siirry =¥= :n avulla
viimeiseen kayttovalikkoon, jossa voit lukea virheilmoituksen tai varoituksen.

6.6.1 Virheilmoitukset

Virheilmoitukset voivat koskea seuraavia vikoja:
. Flash-muistivika

. EEPROM-muistivika

. Syéttovika

. Punnitusanturin herdtevika

Katso Osio 6.8 Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset.

6.6.2 Varoitukset

Varoitukset voivat koskea seuraavia ongelmia:
. Profibus-tiedonsiirto-ongelma
. PROFINET-tiedonsiirto-ongelma

. Synkronointiongelma

Katso Osio 6.8 Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset.
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Osio 6.7 Vikaoireet ja toimenpiteet

6.7 Vikaoireet ja toimenpiteet

Yleinen huomautus:

Jos kaapelin vapaa (ilman suojavaippaa oleva) pituus ylittdd 0,1 m, yksittéiset virta- ja
signaalijohdinparit on kierrettava.

Jos vapaa pituus ylittdd 0,1 m, nollapiste voi olla epdvakaa tai absoluuttinen mittausarvo
voi olla virheellinen.

Taulukko 6-1. Vikaoireet ja toimenpiteet

Vikaoire Toimenpiteet

Kohisevat signaalit - Tarkista, ettd kaapelien suojavaipat on liitetty
maahan kytkentakaavion mukaisesti.

- Kohisevien kaapeleiden Idheisyys voi aiheuttaa
hairioita.

Epéavakaa nollapiste - Tarkista, ettad kaapelien suojavaippoja ei ole
litetty molemmista paista.

- Tarkista, ettd punnitusanturin ja ohjausyksikon
valisessa kaapelissa on diagonaaliset
johdinparit, joista yksi pari menee signaalipiiriin
ja toinen pari heratepiiriin, katso Kuva 2-2.

- Jos jakorasia on asennettu, tarkista, etta
jakorasian ja ohjausyksikon valinen
punnitusanturin signaali ja punnitusanturin
heratesignaali siirretaan eri kaapeleita pitkin.

- Jos vahintaan kaksi IP 20 -yksikkda asennetaan
Iahelle toisiaan samaan kaappiin, tarkista, etta
ne synkronoidaan (synkronointikaapeli, katso
kytkentakaavio ja Osio 2.4.1.3 Synkronointi).

Naytto ja LEDit eivat Jos ohjaustaulun naytto ei ole valaistu ja
ole valaistuja ohjaustaulussa olevat virran ja tilan merkkivalot
eivat pala, tarkista seuraavat asiat:

- Tarkista, ettd kaapelit on kytketty oikein
ohjausyksikon virtalahteeseen.

- Tarkista, ettd ohjausyksikkdon kytketty
virtalahde on sopiva.

- Tarkista, etté virtakytkin on PAALLA
(IP 65 -version (NEMA 4) kotelon sisalla).

- Lisatestaukset, katso Osio 6.8.1.3 Syoéttovika.
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Luku 6 Vianm&éaritys

Taulukko 6-1. Vikaoireet ja toimenpiteet

Vikaoire

Toimenpiteet

Ei signaalia, kun kuorma on
kohdistettu

1. Tarkista, ettd kaapelit on kytketty oikein
ohjausyksikkdon.

2. Tarkista, ettad punnitusantureiden kytkentdjen
napaisuus on oikea. Muussa tapauksessa
punnitusantureiden signaalit kumoavat
toisensa. Tama nakyy ohjaustaulussa alla
kuvatun mukaisesti:

a. Summasignaali (A+B) on heikko.
b. Poikkeamasignaali (A-B) on voimakas.

c. Yksittaisten punnitusantureiden lahtosignaalilla
on vastakkainen napaisuus, kun voima
kohdistetaan telan keskelle.

Punnitusanturin napaisuuden tarkistaminen, katso
Osio 3.9 Punnitusanturin signaalin napaisuuden
tarkistus.

Katso asennetun punnitusanturityypin
kytkentdkaaviosta, kuinka punnitusanturit
kytketdan positiivisten signaalien I&hettdmiseksi,
kun rainan kireys nousee.

3. Sammuta ohjausyksikko ja mittaa kaapelivastus
punnitusanturin signaalipiirin X1:5- ja
X1:6-liittimien ja X1:9- ja X1:10-liittimien valista.

a. Vastus on > 25 Q:

Tarkista kaapelointi ja punnitusanturit.

b. Vastus on < 25 Q:

Tarkista asennus.

6-6
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Osio 6.8 Ohjausyksikén havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset

6.8 Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset

6.8.1 Virheet

6.8.1.1 Flash-muistivika

Vaihda PFEA111/112/122.

6.8.1.2 EEPROM-muistivika

6.8.1.3 Syéttovika

Vaihda PFEA111/112.

IP 20 -versio (sinetéiméton):

Kun PFEA111/112/122 on liitetty 24 V DC -virtaldhteeseen, X1:1- ja X1:2-liittimien vélisen
jénnitteen on oltava 18-36 V.

Jos jénnite on alle 18 V:
—  Tarkista virtaldhteen arvot. Arvon on oltava 18-36 V DC.

—  Tarkista, ettd virtaldhteen suorituskyky on riittdvd. Tehovaatimukset, katso Osio 2.8.2
Virtaldhde SD83x.

Jos virtaldhde on suorituskyvyltdén riittéva, tarkista virtaldhteen ja PFEA111/112/122:n
vilinen kaapelointi ja kaapelivastus.

Jos virtaldhde ja kaapelointi ovat asianmukaiset, ohjausyksikkd on todennikoisesti viallinen.

Vaihda PFEA111/112/122.

IP 65 -versio (NEMA 4):

Tarkista X9:1- ja X9:2-liittimiin kytketty kdyttdjannite.
Kayttdjannitteen tulee olla

85-264 VAC (100 V —-15 % 240 V:iin +10 %)
Taajuusalue: 45-65 Hz
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Luku 6 Vianmééritys

6.8.1.4 Punnitusanturin heratevika
. Tarkista, ettd kaapelit on kytketty oikein ohjausyksikkoon.

. Jos kiytosséd on yksipuolinen mittaus ja ohjausyksikkdon on liitetty vain punnitusanturi A
tai B, tarkista, ettd Iyhyempi johto on kytketty liittimien X1:7 ja X1:8 tai X1:3 ja X1:4 viliin.

—  Kytke ohjausyksikko pééltéd ja mittaa vastus liittimien X1:3 ja X1:8 vilista.
Resistanssi on > 8 Q:

Tarkista, ettd kaapelin kokonaisvastus elektroniikan ja punnitusanturien vélilla ei
ylitd arvoa 5 Q. Jos kaapelin vastus ei ylitd 5 Q, tarkista kaapelointi ja punnitusanturit.

Resistanssi on < 7 Q:
Jos kaapelointi on asianmukainen, ohjausyksikko on todennékoisesti viallinen.

Vaihda PFEA111/112/122.

6.8.2 Varoitukset

6.8.2.1 PROFIBUS-tiedonsiirto-ongelma
Tarkista:
. ettd vyld on liitetty oikein
. PROFIBUS-kenttéviyldn osoite

*  kaapelointi ja liittimet.

6.8.2.2 PROFINET-tiedonsiirto-ongelma
Tarkista:
»  kaapelointi ja liittimet.
. Tarkista, ettd kenttdvdyld on asetettu PROFINET-tilaan
. Varmista, ettd PLC on luonut yhteyden PFEA: han tarkistamalla IP address,
katso Osio 3.14.4 Sekalaiset-valikko PFEA122

HUOM.

PROFINETin vianjiljitys tehdién yleensd PLC: sti kdsin. Se on
PROFINET-ohjain, joka ei kuulu timan kiyttdohjeen piiriin.

6.8.2.3 Synkronointiongelma
Tarkista kaapeli ja suojavaippa.

Jos kaapelointi on asianmukainen, ohjausyksikké on todennikoisesti viallinen.

Vaihda PFEA111/112/122.

6-8 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas
Osio 6.8.3 Vaihtaminen yksipuoliseen mittaukseen, jos yksi punnitusanturi on viallinen

6.8.3 Vaihtaminen yksipuoliseen mittaukseen, jos yksi punnitusanturi

on viallinen

WebTension

FastSetUp
Presentation-
Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

"
W
I

o

)]

Jos yksi punnitusanturi on viallinen, mittaus voidaan vaihtaa normaalista telasta yksipuoliseen
mittaukseen.

Katso asennuksessa kédytetyn asennetun punnitusanturityypin mukainen kytkentékaavio
liitteestd B, C, D, E, F tai G.

Tarkasta, miké on viallinen kuormakenno, ja tee sen jélkeen seuraavasti:

Punnitusanturi A on viallinen:

1. TIrrota punnitusanturi A ohjausyksikdsta.

2. Kytke oikosulkujohto punnitusanturin heritepiiriin liittimien X1:3 ja X1:4 véliin.
Punnitusanturi B on viallinen:

1. TIrrota punnitusanturi B ohjausyksikdsta.

2. Kytke oikosulkujohto punnitusanturin heritepiiriin liittimien X1:7 ja X1:8 viliin.

Kun olet vaihtanut punnitusanturikytkennét, yksi ohjausyksikon parametriasetus on muutettava.

Kéytd alla olevaa valikkoa ja vaihda Normaali tela Yksipuoliseksi A:ksi tai Yksipuoliseksi
B:ksi.

Valikosta PresentationMenu

l =5
SetObject == AreYouSure S/=— SetObject ==
zz = [2Z] s
~= !

Valikkoon NominalLoad

Yksipuolinen A-mittaus
Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112/122

L A

Signaalitulo
A

Yksipuolinen B-mittaus
Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112/122

B SBignaalitqu
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Luku 6 Vianm&éaritys

6.9 Punnitusantureiden vaihto

N W

Ennen kuin aloitat, lue turvaohjeet kohdasta Luku 1 Johdanto.

Punnitusanturit, joissa on jatkokaapeli ja liitin:
Irrota kytkentékaapeli punnitusanturista, ja suojaa kaapeli lialta ja vaurioitumiselta.

Punnitusanturit, joissa on kiinted kaapeli:
Irrota punnitusanturiliitdnta ohjausyksikostd tai jakorasiasta, ja suojaa irtonaisen kaapelin
pait lialta ja vaurioitumiselta.

Puhdista vanha punnitusanturi, ennen kuin irrotat sen.

Irrota vanha punnitusanturi.

Irrota vanhan punnitusanturin sovitinlevyt.

Puhdista tukirakenne, sovitinlevyt ja muut asennuspinnat.

Uuden punnitusanturin asennusohjeet, katso

—  Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

—  Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

Nollapisteen asettaminen, katso Osio 3.12.4 Nollaus.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osa A.1 Tietoa tasta liitteestd

Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikon tekniset tiedot

A.1 Tietoa tasta liitteesta
Tama liite siséltdd PFEA111/112/122-ohjausyksikon tekniset tiedot.

Punnitusantureiden tiedot:

Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

Punnitusantureita késittelevissa liitteissa kiytettyjen mairitelmien selitykset: Osio A.2.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

A.2 Rainan kireydenmittausjarjestelmissa kaytetyt maaritelmat

Taulukko A-1. Mddritelmdit

Nimelliskuorma, F,.,,, on kuorma, jota varten punnitusanturi Lineaarisuuspoikkeama
mitoitetaan ja kalibroidaan (ts. kiintedn kuorman ja u

mittaussuunnan suurimman mitatun kuorman summa).

%
Fext = Laajennettu alue. Fom: N ja Feyt -arvojen valilla voi

/
esiintyad jonkin verran mittaustarkkuuden heikkenemista. 4 T

Herkkyys on lahtdsignaalin ero nimelliskuormalla 4
kuormitettuna ja ilman kuormitusta. 7

Tarkkuusluokka on herkkyyden maksimipoikkeama
prosenteissa nimelliskuormituksella Tama sisaltaa
lineaarisen vaihtelun, hystereesin ja toistettavuusvirheen.

Fnom

Hystereesi

Lineaarinen vaihtelu on poikkeama nolla- ja
nimelliskuormituksen lahtdarvojen valille piirretysta suorasta,
suhteessa nimelliskuormaan. l

kuormalla siirryttdessa nollasta nimelliskuormaan ja takaisin
nollaan ,suhteessa herkkyyteen nimelliskuormassa.
Hystereesi on suhteellinen kierrokseen nahden.

|
|
Hystereesi on lahtésignaalin maksimipoikkeama samalla |
|
1

Fnom

Toistettavuusvirhe on toistuvien lukemien Lampétilariippuvuus
maksimipoikkeama identtisissa olosuhteissa.
Se ilmaistaan prosenttiosuutena herkkyydesta

) . Herkkyys
nimelliskuormalla.

poikkeama

Lampétilariippuvuus on %/K poikkeama suhteessa
nimelliskuorman herkkyyteen.

Nollapisteen poikkeama maaritetdan Iahtdsignaalin
poikkeamana, kun punnitusantureissa ei ole kuormaa. Nolla

Herkkyyden poikkeama maaritetaan lahtdsignaalin piéte T From
poikkeamana nimelliskuormalla, nollapisteen poikkeama poikkeama
pois lukien.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kéyttbopas
Osa A.2.1 Koordinaattijérjestelmé

Taulukko A-1. Mddritelmdit

. . Esimerkki:
T = rainan kireys.
Taara = taaravoima (punnitusantureihin asennetun tela- Kiertokulma —__ T
ja laakeriasennelman paino). j
Fr = mitattu voima (rainan kireyden voimakomponentti
punnitusanturin mittaussuunnassa). v
T Fgr
Frt = taaran voimakomponentti punnitusanturin
mittaussuunnassa. Fr=T

F = kokonaisvoima punnitusanturin mittaussuunnassa. . .
Rtot P Kiertovahvistus = FLR

Kiertovahvistus = rainan kireyden T ja mitatun voiman

. . _ T _
Fr.valinen suhde. Kiertovahvistus = ——= 1,00

Kiertovahvistus = 1,00

A.2.1 Koordinaattijarjestelma

Punnitusanturia varten on mairitetty koordinaattijarjestelma. Sitd kdytetddn voiman laskennassa,
kun voimakomponentit johdetaan punnitusanturin piésuunnille.

Kun suunnan merkinndt R, V ja A kéytetdin voimakomponenttien F alaindeksini, tima esittdd
vastaavan suunnan voimakomponentin. Alaindeksi R voidaan jattda pois, kun mittaussuunta
kay selville asiayhteydesta.

R \'}
A A
A} R
A7L> A A L> A
V" V]
Vv v R = mittaussuunta R
R V = poikittainen suunta

v
@ A = aksiaalinen suunta /

Kuva A-1. Voiman laskennassa kéytettivd suunnanmddrityksen koordinaattijdrjestelmd
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

A.3 Tekniset tiedot

Taulukko A-2. Kdyttojdnnitteen tiedot

Tieto Kommentit
Kayttojannite
IP 20 -yksikko (sinetdéimaton) 24V DC * 18-36 V DC
IP 65 -yksikkd (NEMA 4) 24V DC* 18-36 V DC
85-264 V AC 100 V=15 % 240 V:iin +10 %
Syo6ton taajuus 47-65 Hz 100-240 V AC, 0,2-0,1 A
Virrankulutus 8W (24 V)
Sulake
IP 20 -yksikkd (sinetéimatén) Automaattinen palautus
IP 65 -yksikkd (NEMA 4) Hidas, 2 A, 250 V
Taulukko A-3. Punnitusanturin herdtepiirin tiedot

Tieto Kommentit
Virta 0,5Arms, 330 Hz Saadelty
Maks. kuorma Kaksi punnitusanturia + Punnitusanturityyppi:

maks. 5 Q:n kaapelivastus PFCL 301E, PFTL 301E,
(1 uF:n kaapelikapasitanssi). PFRL 101 ja PFTL 101.
PFCL 201, PFTL 201.

Taulukko A-4. Punnitusanturin tulopiirin tiedot

Tieto Kommentit
Tulojen maara 2

Tuloimpedanssi 10 kQ

* 424 V: n virtaldhde on eristettdva verkkovirrasta, eikd sitd saa altistaa virtapiikeille (tdmé
tarkoittaa luotettavia maadoitettuja kapasitiivisesti suodatettuja DC-sekundaaripiireja).
ABB SD83X tai vastaavat kennossa olevat virtaldhteet tayttdvit nima vaatimukset.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osa A.3 Tekniset tiedot

Taulukko A-5. Ldhtosignaalien tiedot

Tieto Kommentit

Lihtéjannite 0-10V Alue -5—+11V
Maks. kuorma 5mA

Aaltoilu <10 mVp Kiertovahvistus = 1
Askelvasteaika 15 ms

Kaistanleveys 35 Hz

Lihtovirta 4-20 mA Alue 0-21 mA
Maks. kuorma 550 Q

Askelvasteaika 15 ms

Kaistanleveys 35 Hz

Lihtéjannitteen
ja lahtovirran

lisdsuodatus

Suodatusasetukset 30 ms 75 ms 250 ms 750 ms 1 500 ms

Rajataajuus 15Hz 5Hz 1.5Hz 0.5Hz 0.25Hz

Kiertovahvistuksen 0,5-20

saato

Taulukko A-6. Ohjausyksikon mittausalueet

Tyyppi Alue (M

Nollausalue 2,0 X From

Dynaaminen mittausalue -2,5 X Frnom=+ 3,5 X From

(sisé@ltden nollauksen)
(1) Fnom = punnitusanturin nimelliskuorma

Taulukko A-7. Tiedonsiirto PFEA 112
Tieto Kommentit

PROFIBUS- 1 12 Mt

KENTTAVAYLA

Tiedonsiirtoprotokolla PROFIBUS DP -orja EN 60 529:n mukaisesti

Siirtonopeus

Maks. 12 Mt/s

Osoitealue:

0-125

3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

Taulukko A-8. Viestintd PFEA122 PROFINET

PROFINET-tiedot = Ominaisuudet

Tiedonsiirtoprotokolla PROFINET-laite

Siirtonopeus 100 Mbits/s

Reaaliaikainen Luokka RT

Protokollat SNMPv1 ja SNMPv2, LLDP, DCP

Sovellussuhteet IO-Controller ja IO-Supervisor

Todistus PNIO-versio 2.42, Netload-luokka 2, vaatimustenmukaisuusluokka B
I&M-tietueet I&MO (vain luku)—-1&M3 (luku/kirjoitus)

Taulukko A-9. Mitat

Tieto Kommentit

Mitat
IP 20 -versio (sinetd6imatdn) 86 x 136 x 58

Leveys x korkeus x syvyys
IP 65 -yksikké (NEMA 4) 120 x 180 x 100

Leveys x korkeus x syvyys

Paino
IP 20 -versio (sinetéimaton) 0,3 kg
IP 65 -yksikké (NEMA 4) 1,9 kg
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osa A.4 Oletusasetukset

A.4 Oletusasetukset
Taulukko A-10. Oletusasetukset

PFEA111 PFEA112 PFEA122
Nayttokieli englanti englanti englanti
Nayttoyksikko N N N
Aseta desimaalit. 0 0 0
Punnitusantureita per tela 2 2 2

Kohdetyyppi Normaali tela Normaali tela Normaali tela
Punnitusanturin nimelliskuorma 1,0 kN 225 Ibs 1,0 kN 225 Ibs 1,0 kN 225 Ibs
Kiertovahvistus 1 1 1
Lahtovirta

Suodatusasetukset 250 ms 250 ms 250 ms
Suuri kireys 2000 N 2000 N 2000 N
Suuri 18ht6 20,00 mA 20,00 mA 20,00 mA
Alhainen kireys ON ON ON
Alhainen 1aht6 4,00 mA 4,00 mA 4,00 mA
Ylaraja 21,00 mA 21,00 mA 21,00 mA
Alaraja 0,00 mA 0,00 mA 0,00 mA
Lahtojannite

Suodatusasetukset 250 ms 250 ms 250 ms
Suuri kireys 2000 N 2000 N 2000 N
Alhainen kireys ON ON ON

Suuri 18ht6 +10,00 V +10,00 V +10,00 V
Alhainen 1aht6 0,00 vV 0,00V 0,00 vV
Ylaraja +11,00 V +11,00 V +11,00 V
Alaraja -5,00 V -5,00V -5,00 V
PROFIBUS-KENTTAVAYLA - Pois -

Osoite - 126 -
PROFINET - -

Kaytossa - - Paalla
FilterTime - - 250 ms
LoadDivision - - 0,001N
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

A.5 Lisdyksikét

A.5.1 Erotusvahvistin PXUB 201

tulo-

+
E 1&hto-

+24 'V

Kuva A-2. Erotusvahvistin PXUB 201

Taulukko A-11. Erotusvahvistimen PXUB 201 tiedot

Tyyppi

Tieto

Virransyo6tto

20-253 VAC/DC
AC: 48-62 Hz, 2 VA
DC:1W

Virrankulutus

10 mA + ulkoinen kuorma, 24 V:lla

Signaalialue Tulo Lahto
010V 010V
0-10V 4-20 mA

0-5V 4-20 mA
0-10V 0-20 mA
0-5V 0-20 mA

Tulovastus 1 MQ 10 V:n tulojannitteelld

500 kQ 5 V:n tulojannitteella

Maks. kuorma

10 mA l&htéjannitteelle
500 Q lahtovirralle

Nousuaika

50 us tai 50 ms, valittavissa

Aaltoilu

10 MV

Kaistanleveys (-3 dB)

10 kHz tai 10 Hz

Nimellinen eristejannite

600 V, peruseristys

Eristyksen testijannite

4 kv

Mitat (p x | x s)

99 x 12,5 x 111 mm

Paino

150 g

Asennus

DIN-kisko 35 mm

A-8
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osa A.5.2 Virtalahde SD83x

A.5.2 Virtalahde SD83x

Taulukko A-12. Pddkdyttéjdnnite

Tieto Huomautuksia
Paakayttsjannite 115V AC (90-132 V),
100 V -10 % 120 V:iin + 10 % Automaattinen valinta

230 V AC (180-264 V),
200V -10 % 240 V:iin + 10 %

Taulukko A-13. Virtaldhde

Yksikko Mitat (p x | x s) Paino
SD831 124 x 35 x 102 mm 0,43 kg
SD832 124 x 35 x 117 mm 0,5 kg
SD833 124 x 60 x 117 mm 0,7 kg

Virtaldhde asennetaan 35 mm:n DIN-kiskoon.

A.5.3 Jakorasia PFXC 141

Suojausaste Mitat (p x I x s) Paino

IP 65 (NEMA 4) 220 x 120 x 80 mm 2,0 kg

PFXC 141 -jakorasia asennetaan seinélle.

17118|19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32

Kuva A-3. Jakorasian PFXC 141 kytkentdikaavio.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

A.6 Piirustukset
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Osa A.6.2 Mittapiirustus, 3BSE029997D0064, versio A
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

A.7 PROFIBUS DP - GSD-tiedosto PFEA112:ta varten

: LAITTEEN NIMI:
: LAATINUT:
: PAIVITETTY:

>

GSD file:ABB 0716.GSD

PFEA112-ohjausyksikko
M.Sollander
27. tammikuuta 2003

b

#Profibus DP

GSD_Revision

TUOTETIEDOT

Vendor Name
Model Name
Ident Number

="ABB Automation Techn. Products"
= "Tension Electronics PFEA112"
=0x0716

Versio ="2.0"

Hardware Release

Software Release

— "1.0"
— "1.0"

YLEISET PROFIBUS-TIEDOT

FMS_supp
Protocol_Ident
Station_Type

Slave Family

LAITTEISTON KONFIGUROINTI

Implementation_type

Redundanssi
Repeater Ctrl Sig
24V _Pins

="SPC3"

A-12
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osa A.7 PROFIBUS DP — GSD-tiedosto PFEA112:ta varten

; PROTOKOLLAN KONFIGUROINTI

Set_Slave Add_supp =0
Auto Baud_supp =1
Min_Slave Intervall =1
Freeze Mode supp =1
Sync_Mode_supp =1
Fail Safe =0

; TUETUT BAUDINOPEUDET
9.6 _supp =1
19.2_supp =1
45.45 supp =1
93.75_supp =1
187.5_supp =1
500_supp =1
1.5M_supp =1
3M_supp =1
6M_supp =1
12M_supp =1
MaxTsdr 9.6 =60
MaxTsdr 19.2 =60
MaxTsdr 45.45 =60
MaxTsdr _93.75 =60
MaxTsdr _187.5 =60
MaxTsdr 500 =100
MaxTsdr 1.5M =150
MaxTsdr 3M =250
MaxTsdr 6M =450
MaxTsdr 12M =800
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkod, kdyttbopas

Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

VIANMAARITYS

Max_Diag Data Len

PARAMETRIEN MAARITYKSET

User Prm_Data_Len

User Prm_Data

Modular_Station

Moduuli
EndModule

=0,0,0

MODUULIEN MAARITYKSET

="PFEAI112" 0x51,0x11,0x21

A-14
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas
Osa A.8 PROFINET — GSDML-tiedosto PFEA122: lle

A.8 PROFINET - GSDML-tiedosto PFEA122: lle

<?xml version="1.0" encoding="iso-8859-1"?>

<ISO015745Profile
xmlns="http://www.profibus.com/GSDML/2003/11/DeviceProfile"
xmlns:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance"
xsi:schemalocation="http://www.profibus.com/GSDML/2003/11/Devic
eProfile ..\xsd\GSDML-DeviceProfile-V2.42.xsd">

<!--
* Tekijadnoikeus ABB AB, 2023. Kaikki oikeudet pidatetaan.

*

* Tension Electronics PFEAl2 -julkaisu 3.0. Katso alla olevat
linkit.

*

https://new.abb.com/products/measurement-products/strip-tension
* https://new.abb.com/products/measurement-products/web-tension
*

* HISTORIA:

* Versio: 1 Paivamdard: 2023-03-30 Kuvaus: Alkuperdinen
versio

-—>
<ProfileHeader>

<ProfileIdentification> PROFINET-laiteprofiili
</Profileldentification>

<ProfileRevision>1.00</ProfileRevision>

<ProfileName> Laiteprofiili PROFINET-laitteille
</ProfileName>

<ProfileSource>PROFIBUS Nutzerorganisation e. V.
(PNO)</ProfileSource>

<ProfileClassID>Laite</ProfileClassID>
<ISOl15745Reference>
<IS015745Part>4</IS015745Part>
<IS015745Edition>1</IS015745Edition>
<ProfileTechnology>GSDML</ProfileTechnology>
</IS015745Reference>
</ProfileHeader>
<ProfileBody>
<DeviceIdentity VendorID="0x064A" DeviceID="0x0716">
<InfoText TextId="IDT DeviceSaleName"/>

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA111/112/122-ohjausyksikén tekniset tiedot

<VendorName Value="ABB AB"/>
</DeviceIdentity>
<DeviceFunction>

<Family MainFamily="Anturit" ProductFamily="ABB Tension
Electronics"/>

</DeviceFunction>

<ApplicationProcess>

<!--
-->
<!-- LAITTEEN TUKIPISTE
-->
<1--
-->

<DeviceAccessPointList>

<!--MinDeviceInterval on jokin 31.25us -arvon
kerrannaisista -->

<DeviceAccessPointItem ID="DIM 1"
MultipleWriteSupported="true"
NameOfStationNotTransferable="true" PhysicalSlots="0..2"
ModuleIdentNumber="0x10100000" MinDeviceInterval="32"
ImplementationType="Intel" DNS_CompatibleName="pfeal22"
FixedInSlots="0" ObjectUUID_LocalIndex="1"
IO_SupervisorSupported="false" DeviceAccessSupported="true"
NumberOfDeviceAccessAR="1" CheckDeviceID Allowed="false"
PNIO Version="V2.42" ResetToFactoryModes="2"
LLDP_NoD_Supported="true">

<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_DAPlModuleInfoName"/>
<InfoText TextId="IDT DAP1ModuleInfoText"/>
<VendorName Value="ABB AB"/>
<OrderNumber Value="3BSE096217"/>
</ModuleInfo>

<CertificationInfo ConformanceClass="B"
ApplicationClass="" NetloadClass="II"/>

<IOConfigData MaxInputLength="32"
MaxOutputLength="32"/>

<UseableModules>
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas
Osa A.8 PROFINET — GSDML-tiedosto PFEA122: lle

<ModuleItemRef ModuleItemTarget="INDATA MODULE"
FixedInSlots="1"/>

<ModuleItemRef ModuleItemTarget="OUTDATA_ MODULE"
FixedInSlots="2"/>

</UseableModules>
<VirtualSubmodulelList>

<VirtualSubmoduleItem ID="VSMI 1"
SubmoduleIdentNumber="0x10110000" MayIssueProcessAlarm="true">

<IOData/>
<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_VSMIl_Name"/>
<InfoText TextId="IDT_VSMIl_Info"/>
</ModuleInfo>
</VirtualSubmoduleItem>
</VirtualSubmoduleList>
<SystemDefinedSubmodulelList>

<InterfaceSubmoduleItem ID="ISMI00000001"
SupportedProtocols="LLDP;SNMP" DCP_HelloSupported ="false"
NetworkComponentDiagnosisSupported ="false" SubslotNumber
="32768" TextId="TOK_Subslot 8000" SubmoduleIdentNumber
="0x10110001" Classes="RT_CLASS_ 1" PTP_BoundarySupported ="true"
DCP_BoundarySupported ="true" Writeable IM Records="1 2 3"
IM5_ Supported="false">

<ApplicationRelations NumberOfAR="1"
NumberOfAdditionalInputCR="0"
NumberOfAdditionalMulticastProviderCR="0"
NumberOfAdditionalOutputCR="0" NumberOfMulticastConsumerCR="0"
StartupMode="Advanced;Legacy">

<TimingProperties SendClock="32"
ReductionRatio="1] 2 4 8 16 32 64 128 256 512"/>

</ApplicationRelations>

<MediaRedundancy SupportedRole="Client"
MRPD_ Supported="false" MRT Supported="false"
AdditionalProtocolsSupported="false"/>

</InterfaceSubmoduleItem>

<PortSubmoduleItem ID="IDS_ 1Pl" SubslotNumber="32769"
MAUTypes="16" TextId="TOK Portl"
SubmoduleIdentNumber="0x10110002" CheckMAUTypeSupported="true"
LinkStateDiagnosisCapability="Up+Down"
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PortDeactivationSupported="false"
SupportsRingportConfig="false" IsDefaultRingport="true">

<MAUTypeList>

<MAUTypeltem Value="16" AdjustSupported="true"/>
</MAUTypeList>
</PortSubmoduleItem>

<PortSubmoduleItem ID="IDS_ 1P2" SubslotNumber="32770"
MAUTypes="16" TextId="TOK Port2"
SubmoduleIdentNumber="0x10110003" CheckMAUTypeSupported="true"
LinkStateDiagnosisCapability="Up+Down"
PortDeactivationSupported="false"
SupportsRingportConfig="false" IsDefaultRingport="true">

<MAUTypeList>
<MAUTypeltem Value="16" AdjustSupported="true"/>
</MAUTypeList>
</PortSubmoduleltem>
</SystemDefinedSubmoduleList>
</DeviceAccessPointItem>

</DeviceAccessPointList>

<!--
-->
<1-- MODUULILUETTELO
-->
<1--
-->

<ModulelList>

<ModuleItem ID=" INDATA_MODULE "
ModuleIdentNumber="0x10200000">

<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_InModuleInfoName"/>
<InfoText TextId="IDT InModuleInfoText"/>
</ModuleInfo>

<VirtualSubmoduleList>
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<VirtualSubmoduleItem ID="SM IN1"
SubmoduleIdentNumber="0x10220001" MayIssueProcessAlarm="false"
FixedInSubslots="1">

<IOData>
<Input>

<DatalItem DataType="Integer32"
TextId="IDT_SMlIN"/>

</Input>
</IOData>
<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_InTensionModulelInfoName"/>
<InfoText TextId="IDT_InTensionModulelInfoText"/>
</ModuleInfo>
</VirtualSubmoduleItem>

<VirtualSubmoduleItem ID="SM IN2"
SubmoduleIdentNumber="0x10220002" MayIssueProcessAlarm="false"
FixedInSubslots="2">

<IOData>
<Input>

<DatalItem DataType="Integer32"
TextId="IDT_SM21N"/>

</Input>
</IOData>
<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_InTensionModule2InfoName"/>
<InfoText TextId="IDT_InTensionModule2InfoText"/>
</ModuleInfo>
</VirtualSubmoduleItem>

<VirtualSubmoduleItem ID="SM IN3"
SubmoduleIdentNumber="0x10220003" MayIssueProcessAlarm="false"
FixedInSubslots="3">

<IOData>
<Input>

<DatalItem DataType="Integer32"
TextId="IDT_SM31N"/>
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</Input>
</IOData>
<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_ InTensionModule3InfoName"/>
<InfoText TextId="IDT InTensionModule3InfoText"/>
</ModuleInfo>
</VirtualSubmoduleItem>

<VirtualSubmoduleItem ID="SM IN4"
SubmoduleIdentNumber="0x10220004" MayIssueProcessAlarm="false"
FixedInSubslots="4">

<IOData>
<Input>

<DatalItem DataType="Unsigned8"
UseAsBits="true" TextId="IDT SM4IN">

<BitDatalItem BitOffset="0"
TextId="IDT_SM4_IN Bit0O_Name"/>

<BitDataltem BitOffset="1"
TextId="IDT SM4_IN_Bitl_ Name"/>

<BitDataltem BitOffset="2"
TextId="IDT SM4_IN_Bit2_ Name"/>

<BitDatalItem BitOffset="3"
TextId="IDT SM4 IN Bit3 Name"/>

<BitDataltem BitOffset="4"
TextId="IDT SM4 IN Bit4 Name"/>

<BitDataItem BitOffset="5"
TextId="IDT SM4_ IN Bit5 Name"/>

<BitDatalItem BitOffset="6"
TextId="IDT_SM4_IN Bit6_Name"/>

<BitDataItem BitOffset="7"
TextId="IDT_SM4_IN Bit7 Name"/>

</Dataltem>
</Input>
</IO0Data>
<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_InTensionModule4InfoName"/>
<InfoText TextId="IDT_InTensionModule4InfoText"/>
</ModuleInfo>
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</VirtualSubmoduleItem>

<VirtualSubmoduleItem ID="SM INS5S"
SubmoduleIdentNumber="0x10220005" MayIssueProcessAlarm="false"
FixedInSubslots="5">

<IOData>
<Input>

<DatalItem DataType="Unsigned8"
TextId="IDT_SM51N"/>

</Input>
</IOData>
<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT_ InTensionModule5InfoName"/>
<InfoText TextId="IDT InTensionModule5InfoText"/>
</ModuleInfo>
</VirtualSubmoduleItem>

</VirtualSubmoduleList>
</ModuleItem>

<ModuleItem ID="0UTDATA;MODULE"
ModuleIdentNumber="0x10300000">

<ModuleInfo>
<Name TextId="IDT OutModuleName"/>
<InfoText TextId="IDT_QutModuleInfo"/>
</ModuleInfo>
<VirtualSubmodulelList>

<VirtualSubmoduleItem ID="SM1 OUT"
SubmoduleIdentNumber="0x10330001" MayIssueProcessAlarm="false"
FixedInSubslots="1">

<IOData>
<Output>

<Dataltem DataType="Unsigned8" UseAsBits="true"
TextId="IDT SM1OUT">

<BitDataItem BitOffset="0"
TextId="IDT SM1 OUT BitO Name"/>

<BitDataItem BitOffset="1"
TextId="IDT SM1 OUT Bitl Name"/>
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<BitDataItem

TextId="IDT_SM1_OUT Bit2_ Name"/>

<BitDataItem

TextId="IDT_ SM1_OUT_Bit3_Name"/>

<BitDataItem

TextId="IDT_ SM1_OUT_Bit4_Name"/>

<BitDatalItem

TextId="IDT_ SM1_OUT_Bit5 Name"/>

<BitDataItem

TextId="IDT SM1 OUT Bit6 Name"/>

<BitDataItem

TextId="IDT SM1 OUT Bit7_Name"/>

</Dataltem>

</Output>
</IOData>
<ModuleInfo>

BitOffset="2"

BitOffset="3"

BitOffset="4"

BitOffset="5"

BitOffset="6"

BitOffset="7"

<Name TextId="TID_ Commands"/>

<InfoText TextId=
</ModuleInfo>

"TID CommandsInfo"/>

</VirtualSubmoduleItem>

</VirtualSubmodulelist>

</ModuleItem>
</ModuleList>
<!--
-->
<!-- TEKSTIKETJUT
-->
<!--
-=>
<ExternalTextList>

<PrimaryLanguage>
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<Text TextId="IDT DeviceSaleName"
Value="Tension Electronics PFEA122"/>

<Text TextId="IDT_DAPlModuleInfoName"
Value="Tension Electronics PFEA122"/>

<Text TextId="IDT_DAPlModuleInfoText"
Value="Tension Electronics PFEAl122 PROFINETilla"/>

<Text TextId="IDT_ InModuleInfoName"
Value="Lihtotiedot"/>

<Text TextId="IDT_ InModuleInfoText"
Value="Mitat"/>

<Text TextId="IDT_ OutModuleName"
Value="Tulodata"/>

<Text TextId="IDT_ OutModuleInfo"
Value="Komennot"/>

<Text TextId="IDT_VSMI1_Name"
Value="PFEAl22-laite"/>

<Text TextId="IDT_VSMI1_Info"
Value="PFEAl1l22 Laitteen tiedot"/>

<Text
TextId="IDT InTensionModulelInfoName" Value="WebTensionA+B"/>
<Text
TextId="IDT InTensionModulelInfoText" Value="Rainan kireys
A+B"/>
<Text

TextId="IDT_InTensionModule2InfoName" Value="WebTensionA" />

<Text
TextId="IDT_InTensionModule2InfoText" Value="Rainan kireys A"/>

<Text
TextId="IDT InTensionModule3InfoName" Value="WebTensionB" />

<Text
TextId="IDT_ InTensionModule3InfoText" Value="Rainan kireys B"/>

<Text TextId="IDT InTensionModuled4InfoName"
Value="Tila"/>

<Text TextId="IDT InTensionModule4InfoText"
Value="Tila"/>
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<Text TextId="IDT InTensionModuleS5InfoName"
Value="Vara"/>

<Text TextId="IDT InTensionModuleSInfoText"
Value="Vara"/>

<Text TextId="IDT_ SM1OUT" Value="Komennot" />
<Text TextId="IDT_ SM1_OUT Bit(O_Name" Value="ZeroSet"/>
<Text TextId="IDT SM1l OUT Bitl Name" Value="Ei kaytdssa

1"/>

<Text TextId="IDT_SM1_ OUT Bit2 Name" Value="Ei kaytdssi
2|v/>

<Text TextId="IDT_SM1_OUT_ Bit3 Name" Value="Ei kdytdssa
3|v/>

<Text TextId="IDT_SM1_OUT Bit4 Name" Value="Ei kdytdssa
4|v/>

<Text TextId="IDT_SM1l OUT Bit5 Name" Value="Ei kaytdssa
5"/>

<Text TextId="IDT_ SM1 OUT Bit6_ Name" Value="Ei kaytdssa
6"/>

<Text TextId="IDT_ SM1 OUT Bit7_ Name" Value="Ei kaytdssa
7" />

<Text TextId="IDT_SMlIN" Value="WebTensionA+B" />
<Text TextId="IDT_SM2IN" Value="WebTensionA" />
<Text TextId="IDT_ SM3IN" Value="WebTensionB" />

<Text TextId="IDT_ SM4IN" Value="Tila"/>

<Text TextId="IDT SM4_IN Bit0_Name"
Value="Flash-virhe"/>

<Text TextId="IDT SM4 IN Bitl Name"
Value="EEPROM-virhe" />

<Text TextId="IDT_SM4_IN_Bit2_Name"
Value="Toimitusvirhe"/>

<Text TextId="IDT SM4 IN Bit3 Name"
Value="Viritysvirhe"/>

<Text TextId="IDT SM4 IN Bit4 Name"
Value="Synkronointiongelma"/>

<Text TextId="IDT SM4 IN Bit5 Name" Value="Ei kaytédssa
511/>
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<Text TextId="IDT SM4_ IN Bit6_ Name" Value="Ei kaytdssi
6|v/>

<Text TextId="IDT_ SM4_IN Bit7_Name" Value="Ei kdytdssi
7|v/>

<Text TextId="IDT_ SMS5SIN" Value="Vara"/>

<Text TextId="TID_ Commands" Value="Komennot"/>

<Text TextId="TID CommandsInfo" Value="Komennot, jotka
voidaan lahettdid laitteelle PFEAl122"/>

<Text TextId="TOK_Subslot_8000" Value="X1"/>
<Text TextId="TOK Portl" Value="Portti 1i"/>
<Text TextId="TOK Port2" Arvo="Portti 2" />

</PrimaryLanguage>
</ExternalTextList>
</ApplicationProcess>
</ProfileBody>
</1IS015745Profile>
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Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus
Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Punnitusanturin jatkokaapelin asennusohjeet

Mittapiirustus

Asennuspiirustus

B.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon.
Muutamat perusasiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympdéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa
sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndimé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin.
Mittauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0205 Versio B
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B.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen

suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).

3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.

Pyri saavuttamaan véhintdén 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa
mitatusta rainan kireydesta!

Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia
mittaussuunnassa, Fp, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella
(jos mahdollista)!

Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintéddn 30 prosenttia
taaravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Tallin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.

Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F ,-arvosta, Fg., tulee olla vdhintdén 10 %
Fom-arvosta.

Suurempaa Fyr -arvoa varten alhaisimman Fp., tulee olla vahintéan 30 % arvosta Fgr.

T T
Saénto 1: Jos Fry < 1/3 arvosta F,o,

y

100 %

c.

F Fr-arvon tulee olla vahintdan 10 % F,,,,-arvosta.
R
>30 % Saantd 2: Jos Fry > 1/3 arvosta Fom,

FRr: n suositellaan olevan vahintaan 30 % Frr-arvosta.

Frr
Fr = Rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frt = Taaravoima mittaussuunnassa
Tarkista punnitusanturin tiedot varmistaaksesi, etteivit rakennuskorkeuden seka

poikittais- ja aksiaalivoimien rajat ylity.

Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

B-2
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B.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja vakaasti, asenna punnitusanturit timén luvun
vaatimusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu mittaustela, joka
tayttaa vahintdan Grade G-2.5 ISO 1940-1
-standardin vaatimukset.

Itsestdaan suuntautuvat
kuulalaakerit

Salli aksiaalinen
laajennus kaytettdessa
pitkia teloja ja suuria
lampdotilamuutoksia
voidaan odottaa.

Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

~ ja laakeripesan vilille

ja alemman sovitinlevyn

. ja alustan valille.
Asennuspinnan on oltava

tasainen 0,1 mm:n
tarkkuudella

Tukeva alusta -
Jos mittaustela on ohjattu,

varmista aina ABB:Ita

mahdollisimman turvallinen

ratkaisu hairidtekijoista.

Punnitusantureiden kohdistus

Valilevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin
yla- tai alapuolelle.

Oikea kiristysmomentti toimitetuille ruuveille
sovitinlevyja varten on 24 Nm (18 ft.-Ib).
Noudata valmistajan suosituksia muita
ruuveja varten.

mm (tuumaa)

O
Raina A
228 il
(8,98) e
o
o
L\/\_/\l

i a) Maks. 0,5 mm
b) Maks. 1,0 mm
c) Maks. 5 mm/m

Kuva B-1. Asennusvaatimukset
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B.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

B.5.1 Vaaka-asennus

PECL 301E = Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on
luonnollisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi
tulee asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on

lTaara T mahdollista.
> Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin asentamista

vinoon tai jos rainarata ei anna riittdvaa pystysuuntaista
voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa vinoon

(katso kuvaa), jolloin laskennat ovat jonkin verran
monimutkaisempia (katso Liite B.5.2).

Pystysuuntaista rainan kireysvoima ei
kohdistu punnitusanturiin.

PFCL 301E -punnitusanturi mittaa sen yldpintaan

kohdistuvat pystysuuntaiset voimat. Se ei mittaa

vaakasuuntaisia voimia, eivitka ne vaikuta

pystysuuntaiseen mittaustulokseen. Pystysuuntaisia

¢ voimia syntyy kahdesta l&hteestd: rainan kireyden
Fr voimasta ja telan taarapainosta.

o

Jaa pystysuuntainen kokonaisvoima Fg, kahdella,
Fr=T x (sin o+ sin B) niin saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.
Frr = taara

Ali ylimitoita ABB-punnitusanturia ylikuormituksen
Friot = FR + Frr =T X (sin o + sin f) + taara varalta, silld punnitusantureissa on riittivit
ylikuormituskapasiteetit.

T (Tension) = Wrap gain x FR

. T T
Wrap gain = —= —————
P gal FR 1T(sinoc+sinB)

W in & —m 8 ——
rap gain sina + sinf

PFCL 301E -punnitusanturi mittaa seké kireyden
ettd puristuksen.

Jos T (sin o + sin B) on suurempi kuin taarapaino,
punnitusanturi on kiristetty.

Kunkin punnitusanturin kapasiteetin laskeminen:

1. Jaa (Fp - taara) kahdella,
jos Fr on suurempi tai yhtd suuri kuin (taara x 2).

2. Jaa taara kahdella,

T (Tension) = Wrap gain xFo jos Fg on pienempi kuin (taara x 2).
T

T(sino + sinB)

FrR=T x (sin o + sin B)
Frr = taara
Friot = FrT — Fr = taara - T x (sin o + sin B)

Wrap gain = ET—=
R

W in = ———
rap gain sina + sinf
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B.5.2 Vinoasennus

PFCL 301E

Fr=T x [sin (o —y) +sin (B + V)]
Fry = taara x cos Y
Friot=Fr + FrT =

T x [sin (o0 —y) + sin (B + y)] + taara x cos y

T (Tension) = Wrap gain x FR
T T

Wrep 92 = £ FTsin(o 7 + sn(B + 1]

1
sin(o.—y) +sin(B +v)

Wrap gain

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Talloin kallistuskulma muuttaa taarakuormaa ja
voimakomponentteja kuvan mukaisesti.

3BSE029380R0205 Versio B
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B.6 Voiman laskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista pdista.

B.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osio B.5, Asennustavat ja voiman ja
kiertovahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.
Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan,
kuinka hyvin voiman keskipiste voidaan méarittdd. Se ei ole helppoa,
silld poikittaiskuormitus jakaantuu yleensd jossain médérin epatasaisesti.
Punnitusanturi tuottaa kuitenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

g
(]
it

Q

)

<

Kuva B-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen
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B.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina
ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kiristysvoiman keskipisteen ja
punnitusanturin keskilinjan véliseen etéisyyteen.

Kiristysvoiman ‘

~ keskipiste
: L Taaravoiman keskipiste | ‘
Punnitusanturi !
; PFCL 301E ‘
Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fgr, katso Osio B.5, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

3. Kéytd seuraavia kaavoja:
FR yhtd punnitusanturia varten= F xlil%é

Frr yhtéd punnitusanturia varten= Fp, XLL;G

FRriot Yhdelle punnitusanturille = Fg yhdelle punnitusanturille + Fg yhdelle punnitusanturille,

jossa:
L = Punnitusanturin keskiviivan ja vastakkaisen laakerin keskiviivan vélinen etéisyys
= Taaravoiman keskikohdan ja punnitusanturin keskiviivan vélinen etdisyys

a
b = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskiviivan vélinen etdisyys
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.7 Punnitusanturien asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Muutokset voidaan sallia edellyttden,
ettd ne ovat kohdassa Liite B.4 esitettyjen vaatimusten mukaisia.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan,
ﬁ: am ©  © xﬁ: mutta &l4 kiristd ruuveja loppuun saakka.

4.  Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin.
@ @ Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

VAROITUS

Kun asennat laakereita tai muita osia sovitinlevyihin, ruuvit eivit saa tunkeutua
punnitusanturiin. Punnitusanturi voi vaurioitua siihen kohdistetusta liian suuresta

voimasta johtuen.
L<T <

T
Huom L T
Ruuvi ei saa v [

tydntya punnitusanturiin. r (OYAN

6.  S#ida punnitusanturit asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd alustan ruuvit.

7.  S&ida tela asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

B.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapelit ja kaapeliviennit on tuettava pidikkeilld niin ettd kaapelit eidét johda voimaa
kuormakennoihin.

B.7.2 Punnitusanturin jatkokaapelin kytkenta
Katso Osio B.10, Asennusohjeet, kaapeliliitin, 3BSE019064, versio A.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio B.8 Tekniset tiedot

B.8 Tekniset tiedot

PFCL 301E | Yksikko
Nimelliskuorma
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fpon, 0,2 0,5 1,0
(45) (112) (225)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, Fynom 0,05 0,125 0,25
h =135 mm (5,3 tuumaa) (11) (28) (56) kN
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, F anom 0,05 0,125 0,25 (Ibs)
h =135 mm (5,3 tuumaa) (11) (28) (56)
Laajennettu kuorma mittaussuunnassa tarkkuusluokassa, 0,3 0,75 1,5
puristusvoima = 2%, Feyt (67) (169) (337)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa ilman tietojen pysyvaa muutosta, 0,6 1,5 3
Frax (135) (337) (674) N
Suurin kuorma poikittaissuunnassa ilman pysyvaa tietojen muutosta, 0,3 0,75 1,5 (Ibs)
Fumax - h = 135 mm (5,3 tuumaa) (67) (169) (337)
Jousivakio 9 22 34 Izl1\l/0n(1)r(7)1
(52) (124) (197) Ibs/in.)
Tarkkuus
Tarkkuusluokka, puristusvoima +1,0
Lineaarisuuspoikkeama <+05 %
Toistettavuusvirhe <+0,1 °
Hystereesi <%0,3
Mekaaniset tiedot
Paino ilman sovitinlevyja noin 2,5
v (noin 5,5) kg
Paino sovitinlevyjen kanssa noin 5,4 (Ibs)
v (noin 11,9)
Pituus, leveys ja korkeus on ilmoitettu kohdassa Osio B.11, Mittapiirustus, 3BSE015955D0094, versio D.
Materiaali
Punnitusanturi SS 2387 ruostumaton teras, DIN X4CrNiMo 165.
Korroosionesto-ominaisuudet ovat vastaavat kuin
AIS| 304:ssa.
Sovitinlevyt SS 1312, mustakromiviimeistely.
ASTM A 238-79 luokka C.

(1) FmaxJa Fymax Ovat sallittuja samanaikaisesti.

C ]

Kuva B-3. Rakennuskorkeus
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko B-1. Punnitusanturin PFCL 301E ympdristotiedot

PFCL 301E Yksikko
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +60 °C
P P (68 - 140) (°F)
. . <+ 150
Nollapisteen poikkeama
p p (83) ppm/K
. <+ 250 (Ppm/°F)
Herkkyyden poikkeama (139)
s gasrs sy -10 - +80 °C
Kayttolampotila (14 - 176) (°F)
. . <+ 250
Nollapisteen poikkeama
p p (139) ppm/K
. <+ 350 (PPm/°F)
Herkkyyden poikkeama (194)
. -40 - +90 °C
Sailytyslampaétila (-40 - 194) (°F)
Suojausaste IP 66 standardin EN 60 529 mukaisesti

Taulukko B-2. Kiinnitysruuvit

. . . Kiristys-
Ruuvityypit Lujuusluokka Koko momentti
Sahkdsinkityt terasruuvit,
. e . 24 Nm
voideltu 6ljylla tai emulsiolla. 8,8 M8 (18 ft-Ib)
Lujuusluokka 1ISO 898/1:n mukainen.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.10 Asennusohjeet, kaapeliliitin, 3BBSE019064, versio A

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- [New Document 1999.07.07 SEAPR / AGB / JRK
A |Core order along cable added. 00-02-25 SEAPR / AGB / K

23

A
{ let—— - ——% m__
sceen /1

I T T

23

B Screen

......,-.,..,,.\....._..‘...,...,.‘.“..

Blue IMPORTANT!

Core order along cable

Blue Black
Screen
White Red
Prep.  SEAPR/AGB Hugosson Mattias 2000-02-25 |INSTRUCTION A ﬁg“t‘;:h;ﬁ

“|appr.  SEAPR/AGB  Carlgvist UL 2000-02-29 | Mounting instr. for cable connector ill \ '
3| Respdept SEAPR/AGB Monteringsinstruktion for kontakt
H . Document number Lang. Rev. Sheet
| ABB ABB Automation Products AB [38SE019064 PR P

Dandict £amili, . £E492A Darncn ~ilana DRT /MUDDT Prnimct am andan ~omban .
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio C.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus
Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Punnitusanturin jatkokaapelin asennusohjeet

Mittapiirustus

Asennuspiirustus

C.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon.
Muutamat perusasiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympdéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa
sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndimé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin.
Mittauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen

suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).

3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.

Pyri saavuttamaan véhintdén 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa
mitatusta rainan kireydesta!

Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia
mittaussuunnassa, Fp, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella
(jos mahdollista)!

Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintéddn 30 prosenttia
taaravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Tallin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.

Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F ,-arvosta, Fg., tulee olla vdhintdén 10 %
Fom-arvosta.

Suurempaa Fyr -arvoa varten alhaisimman Fp., tulee olla vahintéan 30 % arvosta Fgr.

T T
Saénto 1: Jos Fry < 1/3 arvosta F,o,

y

100 %

c.

F Fr-arvon tulee olla vahintdan 10 % F,,,,-arvosta.
R
>30 % Saantd 2: Jos Fry > 1/3 arvosta Fom,

FRr: n suositellaan olevan vahintaan 30 % Frr-arvosta.

Frr
Fr = Rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frt = Taaravoima mittaussuunnassa
Tarkista punnitusanturin tiedot varmistaaksesi, etteivit rakennuskorkeuden seka

poikittais- ja aksiaalivoimien rajat ylity.

Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

C-2
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio C.4 Asennusvaatimukset

C.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja vakaasti, asenna punnitusanturit timén luvun
vaatimusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu mittaustela, joka
tayttda vahintdan Grade G-2.5 ISO 1940-1 N
-standardin vaatimukset. __

A

/3

ltsestaan suuntautuvat
kuulalaakerit

Salli aksiaalinen
laajennus kaytettdessa
pitkia teloja ja suuria
lampétilamuutoksia
voidaan odottaa.

Vélilevyt voidaan sijoittaa
_ ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn

Asennuspinnan on oltava ja alustan vdlille.

tasainen 0,1 mm:n
tarkkuudella

Vélilevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin

Tukeva alusta yla- tai alapuolelle.

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen
ratkaisu hairidtekijoista.

Oikea kiristysmomentti toimitetuille ruuveille
sovitinlevyja varten on 24 Nm (18 ft.-Ib).
Noudata valmistajan suosituksia muita
ruuveja varten.

Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa)

F/\—/\

Raina A

I a) Maks. 0,5 mm
b) Maks. 1,0 mm
¢) Maks. 5 mm/m

Kuva C-1. Asennusvaatimukset
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

C.5.1 Vaaka-asennus

PFTL 301E

Ei vaakasuuntaista rainan kireysvoimaa
kohdistu punnitusanturiin.

-4 P = mittaussuunta

Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on
luonnollisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi
tulee asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on
mahdollista.

Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin
asentamista vinoon tai jos rainarata ei anna riittivaa
vaakasuuntaista voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa
vinoon (katso kuva), jolloin laskennat ovat jonkin verran
monimutkaisempia (katso Osio C.5.2, Vinoasennus).

PFTL 301E

o

-4 P = mittaussuunta

Fr =T x (cos f3 - cos o)
Frt = 0 (taaravoimaa ei mitata)

Friot=Fr + FrRT=T * (cos B - cos o)

T (Tension) = Wrap gain x Fr
T T

Wi n=—= — 1
rap gain FR T(cosP - cosa)
1

Wrap gain

cosP — cosa

PFTL 301E -punnitusanturi mittaa sen yldpintaan
kohdistuvat vaakasuuntaiset voimat. Punnitusanturi
pystyy mittaamaam molempiin suuntiin. Pystysuuntaisia
voimia el mitata, eivitkéd ne vaikuta vaakasuuntaiseen
mittaustulokseen. Vaakasuuntainen mitattava voima
syntyy yhdesté lahteesti eli rainan kireydesti (taarapaino
ei aiheuta voimakomponenttia kuormakennon
mittaussuuntaan). Katso voimalaskennat kuvasta.

Jaa vaakasuuntainen kokonaisvoima Fp, kahdella,
niin saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

Al4 ylimitoita ABB-punnitusanturia ylikuormituksen
varalta, silld punnitusantureissa on riittavét
ylikuormituskapasiteetit.

3BSE029380R0205 Versio B
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Osio C.5.2 Vinoasennus

C.5.2 Vinoasennus

PFTL 301E Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen

mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Vinoon asennus lisda taaravoimakomponentin
mittaussuuntaan ja muuttaa voimakomponentteja
alla kuvatulla tavalla.

HUOM.

Laskettaessa on tirkeii, etti kulmat merkitiin
yhtiloihin oikean merkkisini vaakasuuntaiseen
pintaan nihden.

Fr=T x [cos(B + ) - cos(o -y)]
Frr=—taara xsiny

Friot=Fr + FrT =

T x [cos(B + V) - cos(o -y)] + (-taara x sin )

T (Tension) = Wrap gain x FR
L T
FR T[cos(P +7v)— cos(o.—v)]

1
cos(B + ) - cos(o—7y)

Wrap gain =

Wrap gain =

3BSE029380R0205 Versio B C-5
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.6 Voiman laskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista pdista.

C.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osio C.5, Asennustavat ja voiman ja
kiertovahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan,
kuinka hyvin voiman keskipiste voidaan méaarittda. Se ei ole helppoa, silld
poikittaiskuormitus jakaantuu yleensd jossain méérin epétasaisesti.
Punnitusanturi tuottaa kuitenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

el (TN

@

Kuva C-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

3BSE029380R0205 Versio B
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Osio C.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

C.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina
ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kireysvoiman keskipisteen ja
punnitusanturin keskilinjan véliseen etéisyyteen, katso kuva.

\ L \
a

R |
0 © © il
Kiristysvoiman \

A keskipiste \
. Taaravoiman keskipiste ‘

‘ Punnitusanturi ‘
| PFCL 301E |

Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fy ja Fgr, katso Osio C.5, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.
3. Kéytd seuraavia kaavoja:

Fr yhtd punnitusanturia varten= Fj x L—;—b

Frt yhdelle punnitusanturille = Fp XLL;a

FRriot Yhdelle punnitusanturille = Fg yhdelle punnitusanturille + Fr yhdelle punnitusanturille,

jossa:
L = Punnitusanturin keskiviivan ja vastakkaisen laakerin keskiviivan vélinen etiisyys
a = Taaravoiman keskikohdan ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys

b = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys

3BSE029380R0205 Versio B C-7
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.7 Punnitusanturien asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Muutokset voidaan sallia edellyttden,
ettd ne ovat kohdassa Osio C.4, Asennusvaatimukset esitettyjen vaatimusten mukaisia.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan,
ﬁ: am ©  © xﬁ: mutta &4 kiristd ruuveja loppuun saakka.

4.  Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin.
@ @ Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

VAROITUS

Kun asennat laakereita tai muita osia sovitinlevyihin, ruuvit eivit saa tunkeutua
punnitusanturiin. Punnitusanturi voi vaurioitua siihen kohdistetusta liian suuresta

voimasta johtuen.
L<T <

Ez T
Huom L T
Ruuvi ei saa v [

tydntya punnitusanturiin. r @)

6.  S#ida punnitusanturit asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd alustan ruuvit.

7.  S&ida tela asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

C.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapelit ja kaapeliviennit on tuettava pidikkeilld niin ettd kaapelit eidét johda voimaa
kuormakennoihin.

C.7.2 Punnitusanturin jatkokaapelin kytkenta
Katso Osio C.10, Asennusohjeet, kaapeliliitin, 3BSE019064, versio A.
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Osio C.8 Tekniset tiedot

C.8 Tekniset tiedot

PFTL 301E | Yksikko
Nimelliskuorma
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fpom 0,1 0,2 0,5 1,0
h = 135 mm (5,3 tuumaa) (22) (45) (112) (225)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, Fypom 0,3 0,6 1,5 3,0
(67) (135) (337) (675) kN
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, F anom 0,5 0,5 1,0 1,0 (Ibs)
h =135 mm (5,3 tuumaa) (112) (112) (225) (225)
Laajennettu mittausalue mittaussuunnassa ja 0,15 0,3 0,75 1,5
tarkkuusluokassa, kaksisuuntainen mittaus = 2 %, Fgy (33) (67) (169) (337)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa ilman tietojen pysyvaa 0,3 0,6 1,5 3,0
muutosta, Fpax 1. h = 135 mm (5,3 tuumaa) (67) (135) (337) (674)
Suurin kuorma poikittaissuunnassa ilman pysyvaa tietojen 0,5 1,0 2,5 50
muutosta, Fymay (112) (225) (562) (1 125) kN
Suurin kuorma aksiaalisuunnassa ilman tietojen pysyvaa muutosta, 0,5 0,5 1,0 1,0 (Ibs)
Famax- h = 135 mm (5,3 tuumaa) (112) (112) (225) (225)
ousee (1123) (23 6) (397 7) (4;,3 6) l?;llonag
’ ’ ’ ’ Ibs/in.)
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +1,0
Lineaarisuuspoikkeama <+0,5
Toistettavuusvirhe <+0,1 %
Hystereesi <+0,3
Mekaaniset tiedot
Paino ilman sovitinlevyja noin 2,5
V) (noin 5,5) kg
Paino sovitinlevyjen kanssa noin 5,4 (Ibs)
V) (noin 11,9)
Pituus, leveys ja korkeus on ilmoitettu kohdassa Osio C.11, Mittapiirustus, 3BBSE019040D0094, versio C.
Materiaali
Punnitusanturi SS 2387 ruostumaton teras, DIN X4CrNiMo 165.
Korroosionesto-ominaisuudet ovat vastaavat kuin
AISI 304:ssa.
Sovitinlevyt SS 1312, mustakromiviimeistely.
ASTM A 238-79 luokka C.

(1) Fmax i@ Fymayx Ovat sallittuja samanaikaisesti.

)

Kuva C-3. Rakennuskorkeus
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko C-1. Punnitusanturin PFTL301E ympdristétiedot

PFTL 301E Yksikko
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +60 °C
P P (68 - 140) (°F)
. . <150
Nollapisteen poikkeama
p p (83) ppm/K
. <+ 250 (Ppm/°F)
Herkkyyden poikkeama (139)
s gasrs sy -10 - +80 °C
Kayttolampotila (14 - 176) (°F)
. . <+ 250
Nollapisteen poikkeama
p p (139) ppm/K
, <350 (Ppm/°F
Herkkyyden poikkeama (194)
. -40 - +90 °C
Sailytyslampaotila (-40 - 194) °F)
Suojausaste IP 66 standardin EN 60 529 mukaisesti

Taulukko C-2. Kiinnitysruuvit

. . . Kiristys-
Ruuvityypit Lujuusluokka Koko viintémomentti
Sahkdsinkityt terasruuvit
g e s . . 24 Nm
Oljylla tai emulsiolla voideltuna. 8,8 M8 18 ft-lb
Lujuusluokka ISO 898/1:n mukaan. ( -b)

C-10 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas

D

, Versio

1/5,

. Sivu

Osio C.9 Kaapelikaavio 3BSE028140D0065

10:5G971 50-L0-220Z * 348p A31pojy

Jaqunu J3p1o Jo 3a(0.g

00}34d * UOL{EWIOLUI 1InPO
ZZL/2UL/ULY34d ¢ Uoljeubisap 3dA4 pnpoud
V34d ¢ Aiwey janpog

9U313J34 JBWO4SN)

JUBNNIOP JUSJIND BYJ U] 4NO 43S SBIULISANS PBYIGEYO,

) a ua
Jssus sey|  budy

5%90000%18203S9€

Jequinu_uawnaog

qav ggv a9V

- T2L/T /I 3dd SI1U04433]3 UoISUa L

A
s g0 oy [P

_4squo

NIV WY 1dopdsay
JOWINVWYL  ddy

L1-80-2202 T19Z4UIM 4 uesgH

51-80-2202 SJ3PUIH SIeq JOWINWYd %

ioD
| pU/\UJUUV

1/5, vers

, Sivu

C.9 Kaapelikaavio 3BSE028140D0065

J0423UU03 ZLW ‘dI/43NJ3Y4T

*JapJo 3403 daay 0} juejsodu)

S1 41 pauaysbua) st 4 ‘ou 3jged 4|

(Ksewnud) amg (1eubis jndyno) ajIym

(1eubis jndyno) xdeig

(Ksewrad) pay
4 'ou Buoje JapJo aJo)

iLNV LHOdWI

4lun 3y4 Bpisul Jeq Y4Jea o4 pajdauuod aq pjnoys spialys 3jqe)
4lUn 3yy 3pISul Jeq yyJea o) pajIauuod (AD) Y4Jed jeubls

3P A %2 40 38 A (%0L+) 042 4 (%SL-) 001 Kiddns Jamoy

59

40 | INIF0Yd ‘59-221VIddZLX 'LLX]

10433003 SH(Y “dI/43NSRY4]
40 | INI08d 02-22LV 34

59l PUe 0Zdl 40433UU0) Gns-(

alod-6 dg snayoId ZILYIdd] LX |

uks zH o€

pasn joN————To1x| u

2d ‘1d

-8 Ylfoix

—— e|1g
+g UlleiX %ﬁ
-8X3[g4X [—me
83Xy

-V o
M|

-vx3

v X3

¢aL/CIL /LY 34d

§9d| Auo Kiddns sureyy

UO1433J1P Y4 Ul 33404 PASRAJIU| ‘MOJ3Q UOIJIBUUOD BY} YJIM

H1/ 40W4/VWYd]  20-90-2202 [42Pdn 31411 ", JVA 0EZ/5LL SUBW, SBM 08 A 0%Z-00L SUIRW, SJ0423uu0d] @
H1/ 40W4/VWYd | 20-90-220Z |dI/43N43443 PUE LINIJDUd 30 UOHRWIO Ul y3im J343bo4 pappe ZZivIdd| @
¥Z/40/W3/¥d|  2L-70-L00Z “pappe uoyyeddde 112> peo) ajbuss oy uorpdnuysul| )
NI1/89/Wd/4ILV|  zz-1-z00C pabueys 7 199us | @
NI1/89/W4/40LV|  Lz-11-2002 'Pappe § 'y ‘g 'z abed ‘umeupay| v
NI1/89/Wd/4ILV|  £0-60-2002 JUsWN0p MaN| -
“LINI/'1d3d EI NOILJI¥IS30[ATY

1123 peoq ym paxij n ey
.uwu.wET [OMV (7] Juw 60 X 7

[DMYZL™9L] WU X T
PIPIRIS— [OMV 812Z] W L0 X T

[DMV 2L 41] WU 677G X €

CICICIO

1S17378v)

'§314Nn0 3)qed ayy SHJew 1)3) Peo 3Y4 Uo 3] Y]

113 PeOT U0 33404 JuBjinsay = Y 4

119 PROT 3Y4 4O UOI{RJUBIIO By} JO) SIY4 BSN

3L0€71L4d

O
L

‘WYO G PAIIX3 40U JSNW G| X PUB E:|X UIIMJIG 3dURYSISA 31qR)

$31U0J423]3 UOISUB | BY4 04 ASO)I Y4JB3 04 P34I3UUOI 3G PINOYS SPIAIYS 31qe)
94e1d 1843w SIW044I3)F UOISUB | 04 PB4IBULOI (AQ) Y4Je3 Jeul
Ip A 4z Kiddns Jamoy

0Zdl

41X 8 €1LX U9BMDY g 1132 peo) 3)buls uaym-
g:LX % LiLX U3MJ3Q Y 1132 peo) 3)buls uaym-

:4e auim buiysoys
433uu0d uoljedndde 113) peo 3)buls Jog

.I
o
w
a
i) |
AN o XS
) @ 64X | yIe1g
7 81X —3mg
] LIX ey
oy | =y
9LX
=1 peig
5 g |
@ —— 244M
a 14X —mg
» X 5oy
>
o8 A 0%2-001
suley
‘abuey jeubis yndyno aalyisod e Ul S4INS3J MoJJR BYY JO -abueyd jeul

€ 113) peo]

10y

V18] peo]

4ndyno aayisod e ul SNl MoLR BYy Jo
U0143JIp 3y} Ul 33J04 PASRIIIUI ‘MOJ3G UOLJIBUUO) Y} YJIM

€713) AV07 NO NOILI3¥I0 3J404

P

4773 dV071 NO NOILI3uIg 3D404

f'q

‘paJe}dap 3q shu S[aA3) pajdande ayy 3Aoge SUO|IRIJURIUO) U| SAJURYSQNS Pay) 1Sy
‘PaSN 3G 40U [jeys , $32eYSQNS PR{DL4SY PUE PR4IAI0Jd JO 4511 8V,

o aem AN

C-11

3BSE029380R0205 Versio B




PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.10 Asennusohjeet, kaapeliliitin, 3BSE019064, versio A

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New Document 1999.07.07 SEAPR / AGB / JRK
A | Core order along cable added. 00-02-25 SEAPR / AGB / JK
Screen
)
:
)
23
IMPORTANT!
Core order along cable
Blue Black
White Red
Prep.  SEAPR/AGB  Hugosson Mattias 2000-02-25 |INSTRUCTION A ﬁg“tfhéﬁ
*| Appr. SEAPR/AGB Carlgvist ULf 2000-02-29 [Mounting instr. for cable connector G & )
3| Respdept SEAPR/AGB Monteringsinstruktion for kontakt
H N Document number Lang. Rev. Sheet
| ABB ABB Automation Products AB |3BSE01906% R P
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Osio D.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus
Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

D.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon.
Muutamat perusasiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa
sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndimé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin.
Mittauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0205 Versio B
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen

suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).

3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.

Pyri saavuttamaan véhintdén 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa
mitatusta rainan kireydesta!

Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia
mittaussuunnassa, Fp, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella
(jos mahdollista)!

Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintéddn 30 prosenttia
taaravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Tallin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.

Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F ,-arvosta, Fg., tulee olla vdhintdén 10 %
Fom-arvosta.

Suurempaa Fyr -arvoa varten alhaisimman Fp., tulee olla vahintéan 30 % arvosta Fgr.

T T
Saénto 1: Jos Fry < 1/3 arvosta F,o,

y

100 %

c.

F Fr-arvon tulee olla vahintdan 10 % F,,,,-arvosta.
R
>30 % Saantd 2: Jos Fry > 1/3 arvosta Fom,

FRr: n suositellaan olevan vahintaan 30 % Frr-arvosta.

Frr
Fr = Rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frt = Taaravoima mittaussuunnassa
Tarkista punnitusanturin tiedot varmistaaksesi, etteivit rakennuskorkeuden seka

poikittais- ja aksiaalivoimien rajat ylity.

Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

D-2
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Osio D.4 Asennusvaatimukset

D.4 Asennusvaatimukset

Madritellyn tarkkuuden, parhaan mahdollisen luotettavuuden ja pitkdaikaisen vakauden
saavuttamiseksi asenna punnitusanturit alla olevien vaatimusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu
mittaustela, joka tayttaa vahintaan
Grade G-2.5 ISO 1940-1 -standardin
vaatimukset.

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:lta
mahdollisimman turvallinen
ratkaisu hairidtekijoista.

Salli aksiaalinen laajennus
kayttaen laakereita jossa
toinen sivu on kiintea ja
toinen irtonainen.

Punnitusantureiden kohdistus

Asennuspinnan on oltava
tasainen 0,1 mm:n
tarkkuudella

Itsestdan suuntautuvat

[

[ R

Kuva D-1.

Maks.
10 mm/m
(0,12 in./ft)

Asennusvaatimukset

kuulalaakerit

Asennusruuvit tulee
kiristaa noudattaen
valmistajan ohjeita

Tukeva alusta

maks. 0,5°

e

Raina j:t

3BSE029380R0205 Versio B
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.5 Punnitusanturin suuntaus mittaussuunnan mukaan

Positiivinen
mittauksen
suunta
+

Negatiivinen
mittauksen
suunta

Séteen suuntainen punnitusanturi mittaa vain akselin suuntaiset voimat vasemmalla ndkyvén
kuvan mukaisesti. Sen vuoksi mittaussuunnan suuntaaminen on tarkedé signaalildhdon kannalta.
Katso alla olevista kuvista mittaussuunnan suuntauksen vaikutukset signaalildhtoon.

Vaikutukset
(kdytossa oletetaan olevan
kaksi punnitusanturia)

Mittaussuunnan
suuntaus

Kireys

Vaakasuuntainen - Pynnitusanturit mittaavat 2 x kireyden, mutta
+ pinta eivat telan painoa (taara).

Kireys

Punnitusanturit eivat mittaa kireytta, mutta ne
mittaavat telan painon (taara).

Punnitusantureiden kaantadminen vastapaivaan
vahvistaa rainan kireyssignaalia ja poistaa
telan painosta johtuvan lahtdsignaalin (Taara).
Suurin kireyden signaali saavutetaan 90 asteen
kierrolla.

Punnitusanturit mittaavat 1 x kireyden, mutta
eivat telan painoa (taara).

Kierra punnitusantureita 45 astetta
45 my6tapaivaan, niin  punnitusanturit mittaavat
1,4 x kireyden ja 70 % telan painosta.

Kireys

3BSE029380R0205 Versio B
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Osio D.6 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

D.6 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

D.6.1 Vaaka-asennus

Ei vaakasuuntaista rainan kireysvoimaa
kohdistu punnitusanturiin.

PFRL 101 -punnitusanturit voidaan asentaa mihin tahansa
vinoon kulmaan (0—360 °). On kuitenkin suositeltavaa
minimoida muiden kuin mitattavan kireyden voimien
vaikutukset. Useimmissa tapauksissa tima tarkoittaa
suuntausta, jossa taaravoima (pystysuuntainen) on
kohtisuorassa mitattuun voimaan (vaakasuuntainen)
ndhden.

Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin
asentamista vinoon tai jos rainarata ei anna riittivaa
vaakasuuntaista voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa
vinoon (katso kuva), jolloin laskennat ovat jonkin verran
monimutkaisempia (katso Osio D.6.2, Vinoasennus).

Vaakasuuntainen pinta
+ou +B
T

Fr

Taara

Fr =T x (cos f - cos a)
Frt = 0 (taaravoimaa ei mitata)
Friot=FR * FrRT=T * (cos B - cos o)

Friot/ punnitusanturi = Fryot/ 2

T (Tension) = Wrap gain x FR

. T T
W B R S
rap gain FR T(cosP - cosa)

Wrap gain = ————
Pg cosP — cosa

Punnitusanturi mittaa vaakasuuntaisia voimia.
Punnitusanturi pystyy mittaamaam molempiin suuntiin.
Pystysuuntaisia voimia ei mitata, eivitkd ne vaikuta
vaakasuuntaiseen mittaustulokseen. Vaakasuuntainen
mitattava voima syntyy yhdesti lahteestd eli rainan
kireydestd (taarapaino ei aiheuta voimakomponenttia
kuormakennon mittaussuuntaan). Katso voiman laskennat
kuvasta.

Jaa pystysuuntainen kokonaisvoima Fg, kahdella, niin
saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

Ali ylimitoita ABB-punnitusanturia ylikuormituksen
varalta, silld punnitusantureissa on riittavét
ylikuormituskapasiteetit.

3BSE029380R0205 Versio B
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.6.2 Vinoasennus

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen

voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Vinoon asennus lisdé taaravoimakomponentin ja muuttaa
voimakomponentteja kuvatulla tavalla.

Laskettaessa on tirkeii, etti yhtiloihin
laitetaan kulmille oikeat etumerkit.

Fr=T x [cos(B +7) - cos(o. -Y)]
Frr=—taara x siny

Friot=FRr + FrT =
T x [cos(B + ) - cos(o -y)] + (-taara x sin y)

T (Tension) = Wrap gain x FR
T T

Wrap gain = FR Tlcos(B+7) cos(a )]

1
cos(P +v)—cos(a—7)

Wrap gain =

HUOM.
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Osio D.7 Voimanlaskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla

D.7 Voimanlaskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista péista.

D.7.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osio D.6, Asennustavat ja voiman ja
kiertovahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa. Huomaa, etté lahtdsignaali
on summa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan,
kuinka hyvin voiman keskipiste voidaan méaarittdd. Se ei ole helppoa, silld
poikittaiskuormitus jakaantuu yleensd jossain méérin epétasaisesti.
Punnitusanturi tuottaa kuitenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva D-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

3BSE029380R0205 Versio B D-7
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.7.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturi
PFRL 101

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina
ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kiristysvoiman keskipisteen ja
punnitusanturin keskilinjan véliseen etéisyyteen.

Kiristysvoiman
keskipiste

Taaravoiman keskipiste

Laskentamenettely:
1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske g jaFgrr, katso Osio D.6, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.
3. Kéiyti seuraavia yhtaloita:
L-b

Fg yhté punnitusanturia varten= Fp X==

Frt yhdelle punnitusanturille = Fp XLL;G

FRrtot Yhdelle punnitusanturille = Fg yhdelle punnitusanturille + Fp yhdelle punnitusanturille,

jossa:
L = Etdisyys punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan vélilla.
a = Taaravoiman keskikohdan ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys

b = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskiviivan vélinen etéisyys

D-8
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Osio D.8 Punnitusanturien asennus

D.8 Punnitusanturien asennus

1. Asenna laakerit punnitusantureihin.

HUOM.

Kayta tyokaluja ja materiaaleja, jotka eivit vaurioita laakeria tai punnitusanturia.

HUOM.

Yksi laakereista lukitaan paikalleen kiinnitysrenkailla, kun taas

toinen laakeri painetaan paikalleen aksiaalisen laajentumisen sallimiseksi.
a.  Asenna yksi kiinnitysrengas punnitusanturiin.
b.  Sovita vastakappale alla olevan kuvan mukaisesti.

c.  Paina laakeri oikeaan asentoon.

HUOM.

Laakeripesdssd on hyvin pieni asennusvilys, joten dld kdytd suurta voimaa.

d.  Asenna toinen kiinnitysrengas punnitusanturiin.

Kiinnitetty laakeri Kiinnitetty laakeri

ilman valirenkaita valirenkailla L
Kiinnitysrengas

Valirengas

Vastakappale Vastakappale

Irtolaakeri Paina ulompaa rengasta

Vastakappale

3BSE029380R0205 Versio B D-9
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Sisempi kansi

Esimerkki
punnitusanturin
asennuksesta

Asenna vilikappaleet ja akselin tiivisteet (mikali tarpeen).

Aseta sisemméin punnitusanturin kannet paikoilleen ja asenna neljé kiinnitysruuvia
reikiinsa.

Paina punnitusanturit akseliin (paina ainoastaan laakerien sisempid renkaita).

Urat

kiinnitysrenkaille . Kiinnitys
punnitusa-nttjriss? N " rengas
(ei kayteta akselissa

irtolaakereita varten)

Asenna laakereiden kiinnitysrenkaat akseliin.
Aseta ulommat kannet paikoilleen.

Sijoita mittaustela kokonaisena punnitusanturien kanssa oikeaan paikkaan koneessa.

Irtolaakereilla varustettu punnitusanturi sijoitetaan telaa kohti kokonaispituuden
lyhentdmiseksi, jotta mittaustela punnitusantureilla voidaan asentaa paikalleen.

Kun tela on paikallaan, veda irtolaakerilla varustettu punnitusanturi takaisin oikeaan
asentoonsa.

Kiinniti jokainen punnitusanturi neljalla asennusruuvilla.
(kiristysmomentti valmistajan suositusten mukaisesti)

Sdada akselin tiivisteet (mikéli tarpeen).
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Osio D.8.1 Asennus kannattimien avulla

D.8.1 Asennus kannattimien avulla

Lisdkannatin helpottaa asennusta vaakasuorille pinnoille.

Asennus
reika

Mittaussuunta on

paras mahdollinen, kun
kaannat punnitusanturin
sopivaan asentoon ennen
kannattimen porausta.

Mahdolliset asennustavat kiinnikkeiden avulla.

1.  Merkitse asennusreikien paikat.

2.  Poraa reidt ja tee niihin kierteet kohdan Osio D.18, Mittapiirustus, 3BSE010457, versio B
mukaisesti.

3. Asenna kohdan Osio D.8, Punnitusanturien asennus ohjeiden mukaisesti.
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.8.2 Punnitusanturien asennusruuvit

Mittaus
suunta

Poikittais
suunta

D.8.3 Punnitusanturin kaapelointi

Punnitusanturi asennetaan ruuveilla taulukon Taulukko D-1 mukaisesti.

HUOM.

Ruuvit tulee kiristdd valmistajan suositusten mukaisesti.

Voimaluokituksen 8.8 ruuvit riittdvét normaalikdyttod varten sovelluksiin, joissa ei ole

suuria poikittaisvoimia tai ylikuormituksia.

Jos sovelluksessa saattaa esiintya suuria poikittaisvoimia tai ylikuormituksia, kdyta
voimaluokituksen 12.9 (tai korkeamman) ruuveja ja korkeampaa kiristysmomenttia.

Tarkista ennen asennusta, ettd asennuspinnat ovat puhtaita ja tasaisia (esim. urien ja muiden

vaurioiden varalta).

Punnitusanturi PFRL 101

Taulukko D-1. Kiinnitysruuvit

Ruuvin koko

A M8 (5/16 UNC)
B M8 (5/16 UNC)
c M10 (3/8 UNC)
D M12 (1/2 UNC)

Kaapelit ja kaapeliviennit on tuettava pidikkeilla niin ettd kaapelit eiddt johda voimaa

kuormakennoihin.

3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Osio D.9 Tekniset tiedot

D.9 Tekniset tiedot

Taulukko D-2. Punnitusanturin PFRL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFRL 101 Tyyppi Tieto Yksikko
Nimelliskuorma
Nimelliskuorma, Fpom A 0,5 (112)
B 1(225)
C 0,5 (112) 1(225) 2 (450)
D 5(1125)
Sallittu poikittaiskuorma A 2,5 (562)
tarkkuusalueella, Fynom B 3 (674) N
C 1,25 (281) 2,5 (562) 5 (1 125) (Ibs)
D 10 (2 250)
Sallittu aksiaalikuorma A 2,5 (562)
tarkkuusalueella, Fapnom B 5 (1 125)
C 2,5 (562) 5(1125) 10 (2 250)
D 25 (5 625)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa ilman A 2,5 (562)
tietojen pysyvia muutoksia, Fp,aks. B 5 (1 125) N
C 2,5 (562) 5 (1 125) 10 (2 250) (Ibs)
D 25 (5 625)
Jousivakio A 50 (286)
B 100 (572) kN/mm
C 50 (286) 100 (572) 200 (1 143) fgsg),go)
D 500 (2 858)
Mekaaniset tiedot
Paino A 1,5 (3,3)
B 2,0 (4,4) kg
c 5,0 (11) 5,0 (1) 5,0 (1) (Ibs)
D 8,5 (18,7)
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko D-2. Punnitusanturin PFRL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFRL 101 Tyyppi Tieto Yksikko
Materiaali SS 2387 ruostumaton teras, DIN X4CrNiMo 16 5.
Korroosionesto-ominaisuudet ovat vastaavat kuin
AISI 304:ssa.
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +0,5 %
Toistettavuusvirhe <+0,1
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +80 °C
g (68-176) (°F)
Nollapisteen poikkeama C 150 (83) ppm/K
: D (PPM/°F)
Herkkyyden poikkeama 150 (83) Pp
Kayttolampotila -10 - +80 °C
(14-176) (°F)
Nollapisteen poikkeama 300 (167) ppm/K
Herkkyyden poikkeama 300 (167) (Ppm/°F)
Sailytyslampétila -40 - +80 °C
(-40-176) (°F)
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** Tolerance for PFRL101A and 101B is B2-05
0

Tolerance for PFRL101C and 101D is B2-01

Measuring direction

Needed available space for contact depends on which

cable is used. See 3BSE004042D0065.
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REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New document. 2001-12-13 ATCF/FM/GB/JRK
mm [inch]

press authority is strictly forbidden.

We reserve all rights in this document and

in the information contained therein. Repro—

duction, use or disclosure to third parties
ABB Automation Technology Products AB

Z
EHe
!
916.2 (0.64) ‘ ‘ Grease Nipple according to: DIN 71412
o
2
For Load Cell dimensions see: Dimension drawing 3BSE004042D0003 o)
<
[oF
[oF
. <
Prep.  ATCF/FM/GB  Karlsson Johan 2001-12-13 | DIMENSION DRAWING P ﬁg”&?% %
“|Appr. ATCF/FM/GB  Carlqvist Ulf 2001-12-18 PRT with Grease Nipple 1':|| 2 ) @
B|Resp.dept ATCF/FM/GB PRT med smor jnippel - =
s Document number Lang. Rev. Sheet £
| BB ABB Automation Technology Products  |3BSE004042D0066 |en - 1 &
Product family : 661230 Bansp. mitare PRT/MVPBT Project or order number :
Product type designation : PFRL101 Version label : 1.3
Product information : Modify date : 2001-12-18
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REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |Nytt dokument 1999-06-16 SEAPR/AGB/MH

Min. space req. for remove 78

67
L6
|
= |
]
3 . :
CEED
) ; .) ‘
‘ Load cell PFRL 101

Cable max. @11
28
s
x
mn
E
g
—_— n
n
| | J
O
- - ] [ L { ©© o~
N e
i 9
56
64
Min. space req. for remove 75
Pep.  SEAPR/AGB _ Warme Magnus SE 1999-06-16 | DIMENSION DRAWING A Cantsh./
Appr.  SEAPR/AGB  Carlqvist ULf Angular and straight plug contact EJ‘ & '
[ Resp.dept SEAPR/AGB PFRL 101 -

en -

| ABB_ABB Automation Products AB |38SE004042D0065 |en |- |1 .

D-22 3BSE029380R0205 Versio B
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D.18 Mittap_i'irustus, 3BSEO1 045'7.,Vyersio B

- New drawing 96-06-28 SEISY/AGK/TH
A l;l‘emwe;nsaigﬁ;\al, corrosion profecfion and femplafe. Updafed 2002-06-13 ATCF/FM/GB/ JRK
B CAD-formaf changed fo SolidWorks. Maferial number of DIN NF BS 2014 -02-04 P AMP /FMGF/HG
and SS deleted
@D1
Material:
EN: S355MC, S355 J2G3
.. or equivalent steel
Corrosion protection:
- | _ Electro-zinkplated
- Fe/Zn 12CL
< 3
6 B
£58%
EZES |
c o T
gizs IR i
o
£fe: -
25% 4
=559
8£5s8 |
sSB2% 2 ! ‘
=350 L ‘ %
j@[ T -
a
L7 L8
Art. no. Load cell type %51 L1 L2 | L3 L& L5 L6 L7 | L8 | L9 [ L10| L1
PFRL101A
3BSE003694R0001 PFRL101B 60 | 115+0,2 [ 145]125]70+0,1(135| 10+0,2 | 11 | 30 | 5 | 28 | 45
3BSE003695R0001 PFRL101C 100 [195+0,2 | 240 | 22 {100+0,1] 190 | 18,5+0,2 | 14 | 45 | 10 |40,5] 65
3BSE003696R0001 PFRL101D 130 [24040,2)|285| 30 1204011 235{23,540,2 (17,5| &5 | 10 |&55| 70
°
9]
>
e
o
rep.  PAMP/FMGF Hongmei Gao 2014-02-04 |Dimension drawing ﬁz':fsh';/ £
s PAMP/FMGF _Hakan F Wintzell 2014-02-07 | Bracket for PFRL101 3O |
Resp.dept PAMP/FMGF Vinkelkonsol fér PFRL101 1 =
ADD Document number Lang. Rev. Sheet g
FRIDID ABB AB 3BSE010457 en B 1 |38
Product familv : 661230 Bansp. matare PRT100 Proiect or order number :
3BSE029380R0205 Versio B D-23
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osio E.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus
Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

—  Asennuspiirustus (-piirustukset)

E.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon.
Muutamat perusasiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa
sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndmé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin.
Mittauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen

suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).

3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.

Pyri saavuttamaan mahdollisimman suuri osuus, vahintddn 10 prosenttia,
punnitusanturin mittaussuunnassa mitatusta rainan kireydesta!

Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia
mittaussuunnassa, Fp, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella
(jos mahdollista)!

Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintéddn 30 prosenttia
taaravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Tallin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.

Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F ,-arvosta, Fg., tulee olla vdhintdén 10 %
Fom-arvosta.

Suurempaa Fyr -arvoa varten alhaisimman Fp., tulee olla vahintéan 30 % arvosta Fgr.

%\
Saanto 1: Jos Fry < 1/3 arvosta Fpgm,

4

100 %

€.

F 1 Fr-arvon tulee olla vahintdan 10 % F,-arvosta.
R
>30 % Saantd 2: Jos Fgr > 1/3 arvosta Fpom,
FRr. n suositellaan olevan vahintaan 30 % Frr-arvosta.
Frr
Fr = Rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frt = Taaravoima mittaussuunnassa

Tarkista punnitusanturin tiedot varmistaaksesi, etteivét rakennuskorkeuden seké

poikittais- ja aksiaalivoimien rajat ylity.

Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

E-2
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Osio E.4 Asennusvaatimukset

E.4 Asennusvaatimukset

Madritellyn tarkkuuden, parhaan mahdollisen luotettavuuden ja pitkdaikaisen vakauden
saavuttamiseksi asenna punnitusanturit alla olevien vaatimusten mukaisesti.
Dynaamisesti tasapainotettu mittaustela, joka = v
tayttaa vahintdan Grade G-2.5 ISO 1940-1 g
-standardin vaatimukset.

P

Itsestdén suuntautuvat kuulalaakerit / > /T
Jotta aksiaalinen laajeneminen “’ g 5 lﬂf.

on mahdollista, kayta I / /
SKF CARB -laakereita, / e/inl - . o
tai vaihtoehtoisesti liukuvia = , / =) Valilevyt voidaan sijoittaa

ylemman sovitinlevyn

tynnyrirullalaakereita ’j\ 2
akselin toisessa paassa. \ / ja laakeripesan vélille

Kayta kiinteita ja alemman sovitinlevyn

tynnyrirullalaakereita ja alustan valille.
akselin toisessa paassa.

Asennuspinnan on oltava
tasainen 0,05 mm:n
tarkkuudella

Valilevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin
yla- tai alapuolelle.

/V
Tukeva alusta Katso kiristysmomentit

Jos mittaustela on ohjattu, ‘ Taulukko E-1
varmista aina ABB:Ita

mahdollisimman turvallinen
ratkaisu hairidtekijoista. Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa)

Sovitinlevyn paksuus
v PFTL 101A
min. 30 mm
PFTL 101B
min. 35 mm

.90°
v

—~—~— N—

Raina

Samalla tasolla

Olok| |0 oOﬁI’L‘/

N

PFTL 101A/AE/AER a) 230 mm
PFTL 101B/BE/BER a) 360 mm

]

Kuva E-1. Asennusvaatimukset
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

E.5.1 Vaaka-asennus

Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on
luonnollisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi
tulee asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on
mahdollista.

Fr =T x (cos f3 - cos o)
Frr = 0 (taaravoimaa ei mitata)

Friot=Fr *+ FrT=T * (cos B - cos a)

T (Tension) = Wrap gain x FR
T T

W in = -

rap gain FR T(cosP - cosa)

. 1

Wi = —_
rap gain cosfP — cosa

E-4
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osio E.5.2 Vinoasennus

E.5.2 Vinoasennus

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Vinoon asennus liséé taaravoimakomponentin
mittaussuuntaan ja muuttaa voimakomponentteja
alla kuvatulla tavalla.

HUOM.

Laskettaessa on tirkeia, etti kulmat merkitian
yhtiléihin oikean merkkisini vaakasuuntaiseen
pintaan nihden.

/
Vaakasuuntainen pinta |

+ 0Ol

T

Fr=T x [cos(B +7) - cos(a -y)]
Frr=—taara xsiny

Friot = FR + Fr7T =

T x [cos(B + ) - cos(a -y)] + (-taara x sin )

T (Tension) = Wrap gain x FR
l: T
Fr T[cos(PB +7v)— cos(o—7)]

1
cos(B+7) - cos(a—v)

Wrap gain =

Wrap gain =
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.6 Voimanlaskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista pdista.

E.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osio E.5, Asennustavat ja voiman ja
kiertovahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan,
kuinka hyvin voiman keskipiste voidaan méarittdd. Se ei ole helppoa,
silld poikittaiskuormitus jakaantuu yleensd jossain médérin epatasaisesti.
Punnitusanturi tuottaa kuitenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva E-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen
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PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kéyttbopas
Osio E.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

E.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina
ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kireysvoiman keskipisteen ja
punnitusanturin keskilinjan véliseen etéisyyteen, katso kuva.

\ L \
a

R |
0 © © il
Kiristysvoiman \

A keskipiste \
. Taaravoiman keskipiste ‘

‘ Punnitusanturi ‘
| PFCL 301E |

Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fgr, katso Osio E.5, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.
3.  Kéytd seuraavia yhtaloita:

FR yhtd punnitusanturia varten= Fj x L—;—b

Frt yhdelle punnitusanturille = Fp XLL;a

FRriot Yhdelle punnitusanturille = Fg yhdelle punnitusanturille + Fr yhdelle punnitusanturille,

jossa:
L = Punnitusanturin keskiviivan ja vastakkaisen laakerin keskiviivan vélinen etiisyys
a = Taaravoiman keskikohdan ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys

b = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.7 Punnitusanturien asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdassa Osio E.4, Asennusvaatimukset annettuja vaatimuksia noudatetaan.

Jos punnitusanturin kiinnityksessé on kéytettava putkimaisia ohjaustappeja, katso ohjeet:
Kuva E-3.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso Taulukko E-1.

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta &la kiristd ruuveja loppuun
saakka.

4.  Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso Taulukko E-1.

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

VAROITUS

Jos toimenpidettd ei tehda riittdvin huolellisesti, punnitusanturit saattavat
ylikuormittua etenkin painavaa telaa kiytettdessd. Vaara on suurin
punnitusantureilla PFTL 101A-0.5 kN ja PFTL 101B-2 kN. Suurimmassa
vaarassa ovat myds vinoon asennettavat anturit.

6.  Sdida punnitusanturit siten, ettd ne ovat rinnakkain ja telan akselin suuntaisesti.
Katso alustan ruuvien kiristys: Taulukko E-1.

7. Saida tela siten, ettd se on kohtisuoraan punnitusantureiden pituussuuntaa vasten.
Katso ylemmaén sovituslevyn ruuvien kiristys: Taulukko E-1.

Taulukko E-1. Punnitusanturin PFTL 101 kiristysmomentit

; S Lujuus- Voitelu- Kiristys-
Vaihtoehto Ruuvityypit . Koko momentti
luokka tyyppi INm] £5 %
1 Terasseosruuvit M2 136 Nim
(Suositus) Lujuusluokka ISO 898/1:n mukainen. 12,9 Oliy M16 333 Nm
M20 649 Nm
2 Terasseosruuvit M2 17 Nm
(Suositus) Lujuusluokka ISO 898/1:n mukainen. 129 MosS, M16 286 Nm
M20 558 Nm
Ruostumaton teras (A2-80) A2-80 M12 76 Nm
3 tai haponkestava teras (A4-80) tai Vaha M16 187 Nm
Lujuusluokka ISO 3506:n mukainen A4-80 M20 364 Nm
Ruostumaton terés (A2-80) A2-80 Oliy M12 65 Nm
4 tai haponkestava teras (A4-80) tai tai M16 161 Nm
Lujuusluokka 1ISO 3506:n mukainen A4-80 emulsio M20 313 Nm

E-8 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osio E.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

| _ _Qa cy HUOM.
Al poraa till3 alueella,
T koska sisdinen johdotus
- voi vahingoittua.

_3_
=

=

Pu_tkimaine_n
Punnitusanturi PFTL 101 Ja b c ohjaustappi

A/AE/AER 8 15 15 @84
B/BE/BER 12 15 20 @125

Kuva E-3. Ohjaustappien reikien poraus

E.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapelit ja kaapeliviennit on tuettava pidikkeilla niin ettd kaapelit eiddt johda voimaa
kuormakennoihin.
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.8 Tekniset tiedot

Taulukko E-2. Punnitusanturin PFTL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 101 Tyyppi Tieto Yksikko
Nimelliskuorma
A/AE/AER 0,5 1,0 2,0
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fpqpn, (112)  (225) (450)
B/BE/BER 2,0 5,0 10,0 20,0
(450) (1120) (2250) (4500)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, A/AE/AER 5 10 10
Fvnom (1120) (2250) (2250)
B/BE/BER 30 30 30 40
(6 740) (6740) (6740) (9000)
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, A/AE/AER 2 5 5 (E:)
Fanom (450) (1120) (1120)
B/BE/BER 5 10 10 10
(1120) (2250) (2250) (2250)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma ilman tietojen pysyvaa A/AE/AER 2,5 5 10
muutosta, Faks. (562) (1120) (2250)
B/BE/BER 10 25 50 80
(2250) (5620) (11200) (18 000)
A/AE/AER 32 65 130
Jousivakio (183)  (372) (744) kN/mm
(1 000
B/BE/BER 130 325 650 1300  |ps/tuuma)
(744) (1860) (3718) (7440)
Mekaaniset tiedot
A/AE/AER 230 230 230
Pituus 9) (9) 9)
B/BE/BER 360 360 360 360
(14) (14) (14) (14)
A/AE/AER 84 84 84
Leveys (3,3) (3,3) (3,3) mm
B/BE/BER 104 104 104 104 (tuumaa)
(4) (4) (4) (4)
A/AE/AER 125 125 125
Korkeus (5) (5) (5)
B/BE/BER 125 125 125 125
(5) (5) () (5)
Paino A/AE/AER 9 9 10
(20) (20) (22) kg
B/BE/BER 20 21 21 23 (Ibs)
(44) (46) (46) (51)

E-10
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PFEA111/112/122-ohjausyksikké, kdyttéopas

Osio E.8 Tekniset tiedot

Taulukko E-2. Punnitusanturin PFTL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 101 Tyyppi Tieto Yksikko
Materiaali A/AE/B/BE Ruostumaton teras:
SS 2383
DIN 17440 X12CrMoS17
Werkstoffnr 1.4104
AlSI 430F
AER/BER Haponkestava teras:
SS 2348
DIN 17440 X2CrNiMo17 13 2
Werkstoffnr 1.4104
AISI 316L
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +0,5
Lineaarisuuspoikkeama +0,3
%
Toistettavuusvirhe <+0.05
Hystereesi <0.2
Kompensoitu lampétila-alue AJAE/AER +20 - +80 (68-176) C (°F)
Nollapisteen poikkeama B/BE/BER 30/80(M (17 / 44(1)
ppm/K
Herkkyyden poikkeama 150 (83) (ppm/F)
Kayttolampotila -10 - +105 (14-221) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama 50 /100" / (28 / 56(1))
ppm/K
Herkkyyden poikkeama 250 (139) (ppm/F)
Sailytyslampaotila -40 - +105 (—40 - +105) °C (°F)
Suojausaste A/B IP 65
AE/BE IP 66 EN 60 529:n mukaan
AER/BER IP 66/67

(1) PFTL101AER -0,5 kN/-1,0 kN

3BSE029380R0205 Versio B
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E.12 Mittapiirustus, 3BSE004171, versio B

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New document 93-07-07 SEAUT/AGK/RoK
A | Tolerance and text add. 94-10-18 SEISY/AGK/AP
B | Connector moved. Text (Neg. signal) and (Pos. signal) added. 2002-01-08 ATCF/FM/GB/LEN
_ N FR = Measured component
—> F, =Force component (not measured)
(Fr) Fo
{Neg. signal) {Pos. signal)

Drawing shows PFTL 101A-1.0kN
Dimensions are valid for the following load cells:

/ PFTL 101A-0.5kN Art No.:3BSED04160R0001
’ PFTL 101A-1.0kN Art No.:3BSE004166R0001
PFTL 101A-2.0kN Art No.:3BSE004172R0001

FV
. is
— } —
| |
i i
M16 / 170
— || I -
J“ A BB (J—l’\ I
MRIBPP .
_ I | N | | + 1
PRESSDUCTOR ™.
77_ _I_/ SYSTEMS &w_.\ / & | :I:l | &
L
| 141 | 16.5
199 18101
18 230 101 8L
ch ch
o e
H - —+ 3
% [, . O
> i
M12 / 170
Prep.  ATCF/FM/GB _ Nilsson Lars-Erik 2002-01-08 | DIMENSION DRAWING A ﬁz“gfhé{l
Appr. ATCF/FM/GB  Carlqvist ULf 2002-01-29 |PFTL 101A-0.5-2.0kN SW '
Resp.dept ATCF/FM/GB Load cell -
Document number Lang. Rev. Sheet
ABB 285 Automation Technology Products [3BSE004171 en B 1
Product family : 661220 Banspanningsmatare PBT Project or order number :
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.15 Mittapiirustus, 3BSE004196, versio C

REV [DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New document 93-07-1 SEAUT/AGK/RoK
A | Tolerance and text add. 94-10-18 SEISY/AGK/AP
B |Art.No. 3BSE004197R0001 var 3BSE004177R0001 95-08-04 SEISY/AGK/AP
C [Connector moved. Text (Neg. signal) and (Pos. signal) added. 2002-01-08 | ATCF/FM/GB/LEN
o FR = Measured component
ﬂé + — F, =Force component (not measured)
FR) F

( R

[Neg. signal) {Pos. signal)
L Drawing shows PFTL 101B-5.0kN

PFTL 101B-2.0kN Art No.:3BSE004185R0001

PFTL 101B-5.0kN  Art No.:3BSE004191R0001

F PFTL 101B-10.0kN Art No.:3BSE004197R0001
\% PFTL 101B-20.0kN Art.No.:3BSE004203R0001

Dimensions are valid for the following load cells:
7

b oo
M20 /

[

T T [ [
: 1+ =
: r_LJW H_ | B
3 wn
: I | 2
2 - — — T N
L_HJL_) QKF 8 =
| i
) JiL J L
| 224 ‘ 2$
296 98 +0.1
18 360 01 104
o o
& | | &
_ 1 _ =
e
i |l | | D
oo Ao
M16 / 260
Prep. ATCF/FM/GB__ Nilsson Lars—Erik 2002-01-09 | DIMENSION DRAWING Cort<h 7
‘|appr. ATCF/FM/GB__ Carlquist UL 2002-01-29 | PFTL 101B-2.0-20.0kN ] @ o of sh
3[Resp.dept ATCF/FM/GB Load cell -
3 » . Document number Lang. Rev. Sheet
| ABB ABB Automation Technology Products |3BSE004196 en ¢ 1

Dradirt familyv o ££1990 Ranendnninaem +=r~ DRT Drninct an andan nimhkan -
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Osio E.18 Mittapiirustus, 3BSE012173, versio F

E.18 Mittapiirustus, 3BSE012173, versio F

REV |DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strenght was 250 N/mm’ 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B | Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/JK
C |PFTL 101AER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Redrawn , Material table moved to 3BSE030638D3101 2009-04-23 |PA/FM/GF/JK
E |Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Doc. title Lower adpt. plate for PFTL101A/AE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Lower adapter plate for PFTL 101 A. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
F | Technical materials table adjusted. Doc. title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML
Technical materials
Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress>500MPa(N/mm?), CTE 11- 13 Toolox 33, Toolox 44,
Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 1.6582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalenf
PrTHOMAE Hardness 300-400HB, Yield X12CrMoS13+AT,
Martensitic Stainless sTress:LOOMPa(N/mmz)‘ CTE10 - 13 azr?rCTjOBéEAT,
Steel pm/m/°C. Remanent magnetism of the Wonr 16021 sAT
finished detail must be less than 2 ASTM 476, 420 !
ol B Gauss(0-0,2mT) or equivalent
z & g:ﬁ Hardness 150-350HB, Yield iégz%"%’zf AT
cp 8 tress>220MPalN/mn?), CTE 16- 18 30T
% TE > PFTL101AER éf“::”m( Stainless :mr/ensyj"( Remaanen:wr:vagnaﬂsm of the m; 1 ﬁ%m;
2 E o -2 finished detail must be less than 2 ASTM 313 314
2 3 *; K Gauss(0-0,2mT) or equwat’enr
SE.8
053 8q ®26 D1L{4x)
cE-5%
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£330 - ] -
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Manufacturing drawing : 3BSE030638D3101 Mass(weight) : App 8 kg <
Prep.  PA/FMGF Magnus X Lindstrom 2013-06-10 | Dimension drawing ﬁz”‘o-fsh-sh 3
Appr.  PA/FMGF Hékan F Wintzell 2013-06-14 |Lower adpt. plate PFTL101A/AE/AERS@ ’ w
Resp.dept PA/FMGF Und. adpt. platta PFTL101A/AE/AER - S
A\ IR ER Document number Lang. Rev. Sheet 5
FRIBED ABB AB 3BSE012173 en F 1 &
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.19 Mittapiirustus, 3BSE012172, versio F
I

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strength was 250 N/mm 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B |Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/ JK
C |PFTL 101AER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Redrawn, Material table moved to 3BSE030638D3100 2009-04-22 |PA/FM/GF/JK

E |Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML

E |Doc. title Top adpt. plate for PFTL101A/AE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML

E |Top adapter plate for PFTL 101 A. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML

F | Technical materials table adjusted. Doc. title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML

Technical materials
Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress>500MPa(N/mm?), CTE 11- 13 Toolox 33, Toolox 44,
Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 1.6582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
PFTL101A/AE 12CrMoST3AT
Hardness 300-400HB, Yield rHosTox AL,
jr nES:(JOMP N/ ’1)‘E(TEWD 13 X200ri3 +AT,
Martensitic Stainless s F/Esj:[ R 2 :\m ! ‘ 7{ th W.nr.1.4005 +AT,
Steel pm/m emanent magnerism o e W.nr 1.4021 +AT,
finished detail must be less than 2 ASTM 416, 420
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
Hardness 150-350HB, Yield il
-10+
stress>220MPa(N/mm?), CTE 16- 18 '
PETL101AER Austenitic Stainless Jn/°C R t t fth W.nr.1.6301+AT,
Steel pm/m emanent magnetism of the WArdLLoh +AT
finished detail must be less than 2 ASTM 313, 314
Gauss(0-0,2mT) or equivalent

press authority is strictly forbidden.

We reserve all rights in this document and
in the information contained therein. Repro—
duction, use or disclosure to third parties
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£6 D14 (kx)
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Manufacturing drawing: 3BSE030638D3100
prep.  PA/FMGF

Mass(weight) : App 8 kg

2013-06-13 |Dimension drawing Ef;”*ﬂ-?:h
2013-06-1L,_| Top adpt. plate PFTLIOTA/AE/AER |F-1E3) :
Ovr. adpt. platta PFTL101A/AE/AER -

Document number Lang. Rev. Sheet

3BSE012172 en |F 1

Prainct an andan mimban

Magnus X Lindstrom
Hakan F Wintzell

Appr. PA/FMGF
Resp.dept PA/FMGF

Document status App}t"oved

E-22 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122-ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osio E.20 Mittapiirustus, 3BSE012171, versio F

E.20 Mittapiirustus, 3BSE012171, versio F

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strength was 250N/mm? 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B |Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/JK
C |PFTL 101BER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Changed to all english version . Redrawn 2009-04-22 |PA/FM/GF/JK
E | Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Doc. title Lower adpt. plate for PFTL101B/BE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Lower adapter plate for PFTL 101B. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
F | Technical materials table adjusted. Doc title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML
Technical materials
Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress>500MPa(N/mm?), CTE 11- 13 Toolox 33, Toolox &4,
Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 1.6582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
e Hardness 300-400HB, Yield KIACTIoS AT,
Martensitic Stainless SWESS:AOOMPB(N/WWZ]’ CTE10 - 13 W.nr.1.5005 +‘AT,
Steel pm/m/°C. Remanent magnetism of the Wonr 16021 AT
finished detail must be less than 2 ASTM 416, 420 !
Gauss(0-0,2mT) or equwat’em
2185
2z §§§ Hardness 150-350HB, Yield X2CrNiMol1-12-2 +AT
5% 0% Austenitic Staint stress>220MPalN/mm?), CTE 16- 18 XSrhg 0enT.
% S = > PFTL101BER S;JS fm € Stainess pm/m/°C. Remanent magnetism of the Wonr 640k +A’T
S s+ 7‘9 ee finished detail must be less than 2 ASTM 313, 314
2 =2 = Gauss(0-0,2mT) or equwal’enf
<%t ‘ ‘ ‘
22550 & 1 | i p
.59 | | |
S£5 0 2 I I I
22530 $22(2x) #18(4x)
‘ 260
| |
o @ i
* -T e 2
| |
360
Manufacturing drawing : 3BSE030638D3201 Weight: 18 kg
Prep.  PA/FMGF Magnus X Lindstrom 2013-06-10 | Dimension drawing g‘;”to-?“éh
Appr.  PA/FMGF Hakan F Wintzell 2013-06-14 | Low. adpt. plate PFTL101B/BE/BER g@ '
Resp.dept PA/FMGF Und. adpt. platta PFTL101B/BE/BER -
IAERER Document number Lang. Rev. Sheet
FRIPED ABB AB 3BSE012171 en |F 1
Dradict familv - AA1220 Rancn mi tara PETI00 Draiart ar nrder nimhar

Document status Appl"oved
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E.21 Mittapiirustus, 3BSE012170, versio F
I

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strength was 250 N/mm 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B |Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/JK
C |PFTL 101BER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Changed to all english version ; redrawn. 2009-04-23 |PA/FM/GF/JK
E |Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Doc. title Top adpt. plate for PFTL101B/BE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Top adapter plate for PFTL 101B. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
F | Technical materials table adjusted. Doc. title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML
Technical materials
Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress>500MPalN/mm?), CTE 11- 13 Toolox 33, Toolox &4,
Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 1.6582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
PRTLTOTB/BE X12CrMoS13+AT
Hardness 300-400HB, Yield Maly
'y X20Cr13 +AT,
Martensitic Stainless i;r/e;j:éosgr::n(gn/;nga)g,n(ETﬂEslr?uifwfihe War ;LOOS +AT,
Steel gmshed detail must be less than 2 ‘/I:S”TFMW tf;tﬁ;'
-l 0 auss(0-0,2mT) or equivalent
i 5%% Hardness 150-350HB, Yield X20rNiMo11-12-2 +AT
ém- -3 Austenitic Stainl stress>220MPa(N/mm?), CTE 16- 18 ﬁ[;:“jg;ﬁ;’f
3 '§ E Y PFTL101BER Siefm € Staintess pm/m/°C. Remanent magnetism of the Warb40k +A’T
g g ° 2 finished detail must be less than 2 ASTM 313, 314
oo : 3 Gauss(0-0,2mT) or equivalent
2858 827
“23y
cEgt I
5 8= T m
SE£82 o
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Manufacturing drawing : 3BSE030638D3200 Weight: App.17.5 kg <G
Prep.  PA/FMGF Magnus X Lindstrém 2013-06-10 | Dimension drawing g‘u’”‘o-f:h é
s PA/FMGE___ H3kan F Wintzell 2083-06-14_| Top adpt. plate PFTL101B/BE/BER 5@ 1 =
Resp.dept PA/FMGF Ovre adpt platta PFTL101B/BE/BER - B
i »n Document number Lang. Rev. Sheet %
FRIDID ABB AB 3BSE012170 en F 1 8
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PFEA111/112/122 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osio F.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.1 Tietoa tasta liitteesta

F.2 Sovelluksessa

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.
Liitteessd on seuraavat osiot:
. Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
. Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
. Asennusvaatimukset
. Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta
—  Vaaka-asennus
—  Vinoasennus
—  Yksipuolinen mittaus
. Punnitusantureiden asennus
. Tekniset tiedot
. Piirustukset
—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon.
Muutamat perusasiat kuitenkin toistuvat.

. Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

. Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

. Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa
sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

. Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndimé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin.
Mittauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0205 Versio B F-1



PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen

suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).

3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.

Pyri saavuttamaan véhintdén 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa
mitatusta rainan kireydesta!

Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia
mittaussuunnassa, Fp, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella
(jos mahdollista)!

Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintéddn 30 prosenttia
taaravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Tallin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.

Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F ,-arvosta, Fg., tulee olla vdhintdén 10 %
Fom-arvosta.

Suurempaa Fyr -arvoa varten alhaisimman Fp., tulee olla vahintéan 30 % arvosta Fgr.

T T
m Saanto 1: Jos Frr < 1/3 arvosta Fop,

y

100 %

c.

F Fr-arvon tulee olla vahintdan 10 % F,,,,-arvosta.
R
>30% S&anto6 2: Jos Fry > 1/3 arvosta Fom,

FR: n suositellaan olevan vahintaan 30 % Fgr-arvosta.

Frr
Fr = Rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frt = Taaravoima mittaussuunnassa
Tarkista punnitusanturin tiedot varmistaaksesi, etteivit rakennuskorkeuden seka

poikittais- ja aksiaalivoimien rajat ylity.

Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

F-2
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PFEA111/112/122 -ohjausyksikko, kadyttbopas

Osio F.4 Asennusvaatimukset

F.4 Asennusvaatimukset

Madritellyn tarkkuuden, parhaan mahdollisen luotettavuuden ja pitkdaikaisen vakauden
saavuttamiseksi asenna punnitusanturit alla olevien vaatimusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu mittaustela, joka -
tayttaa vahintdan Grade G-2.5 1ISO 1940-1
-standardin vaatimukset.

ltsestdan suuntautuvat kuulalaakerit

Jotta aksiaalinen laajeneminen
on mahdollista, kayta

SKF CARB -laakereita,

tai vaihtoehtoisesti liukuvia
tynnyrirullalaakereita

akselin toisessa paassa.
Kayta kiinteita
tynnyrirullalaakereita

akselin toisessa paassa.

-

Asennuspinnan on oltava ~
tasainen 0,05 mm:n
tarkkuudella

Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn
ja alustan valille.

Vililevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin
yla- tai alapuolelle.

Tukeva alusta Katso kiristysmomentit

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:lta
mahdollisimman turvallinen
ratkaisu hairidtekijoista.

90°
‘\ Punnitusantureiden kohdistus

Taulukko F-1 ja Taulukko F-2

mm (tuumaa)

Samalla tasolla

- —

[,

Kuva F-1. Asennusvaatimukset

u

Raina

O

Olo o

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

F.5.1 Vaaka-asennus

PECL 201 = Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on
luonnollisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi
tulee asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on

lTaara T mahdollista.
> Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin asentamista

vinoon tai jos rainarata ei anna riittdvaa pystysuuntaista
voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa vinoon

(katso kuvaa), jolloin laskennat ovat jonkin verran
monimutkaisempia (katso Osio F.5.2).

Pystysuuntaista rainan kireysvoima ei
kohdistu punnitusanturiin.

Punnitusanturi mittaa sen yldpintaan kohdistuvat

pystysuuntaiset voimat. Se ei mittaa vaakasuuntaisia

voimia, eivitkd ne vaikuta pystysuuntaiseen

mittaustulokseen. Pystysuuntaisia voimia syntyy kahdesta

¢ - lahteestd: rainan kireyden voimasta ja telan taarapainosta.
R

o Jaa pystysuuntainen kokonaisvoima Fg,.; kahdella,
niin saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

FR=Tx (sinoxsinf) Ali ylimitoita ABB-punnitusanturia ylikuormituksen

varalta, silld punnitusantureissa on riittavat
Friot = FR * Frr =T X (sin a. + sin B) + taara ylikuormituskapasiteetit.

Frr = taara

T (Tension) = Wrap gain x FR
. T T
Wrap gain = —= ——————
P gal Fr 1T(sinoc+sin[3)

Wi i -
rap gain sina + sinf

Punnitusanturi mittaa seka kireyden ettd puristuksen.

Jos T (sin o + sin B) on suurempi kuin taarapaino,
punnitusanturi on kiristetty.

Kunkin punnitusanturin kapasiteetin laskeminen:

1. Jaa (Fp - taara) kahdella,
jos Fr on suurempi tai yhtd suuri kuin (taara x 2).

FrR=T x (sin o + sin B)
Frr = taara

Friot = FrRT— Fr = taara - T x (sin o + sin ) 2. Jaa taara kahdella,

jos Fg on pienempi kuin (taara x 2).

T (Tension) = Wrap gain x FR

. T T
w R R
rap gain Fr T(sina+sinB)

W in = ———
rap gain sina + sinf

F-4 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Osio F5.2 Vinoasennus

F.5.2 Vinoasennus

PFCL 201

Fr=T x [sin (o —y) +sin (B + V)]
Fry = taara x cos Y
Friot=Fr + FrT =

T x [sin (o0 —y) + sin (B + y)] + taara x cos y

T (Tension) = Wrap gain x FR
T T

Wrep 92 = £ FTsin(o 7 + sn(B + 1]

1
sin(o.—y) +sin(B +v)

Wrap gain

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Talloin kallistuskulma muuttaa taarakuormaa ja
voimakomponentteja kuvan mukaisesti.

3BSE029380R0205 Versio B
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PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.6 Voiman laskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla.

F.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osio F.5 annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan,
kuinka hyvin voiman keskipiste voidaan méaarittdd. Se ei ole helppoa, silld
poikittaiskuormitus jakaantuu yleensd jossain méérin epétasaisesti.
Punnitusanturi tuottaa kuitenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva F-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

F-6 3BSE029380R0205 Versio B



PFEA111/112/122 -ohjausyksikkod, kdyttbopas
Osio F.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

F.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina
ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kiristysvoiman keskipisteen ja
punnitusanturin keskilinjan véliseen etéisyyteen.

Kiristysvoiman ‘

A keskipiste ‘

4 Taaravoiman keskipiste ‘

‘ Punnitusanturi ‘

| PFCL 301E |
Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fgr, katso Osio F.5

3. Kaéytd seuraavia kaavoja:
FR yhtd punnitusanturia varten= F xlil%é

Frt yhdelle punnitusanturille = Fp XLL;G

FRriot Yhdelle punnitusanturille = Fg yhdelle punnitusanturille + Fg yhdelle punnitusanturille,

jossa:
L = Punnitusanturin keskiviivan ja vastakkaisen laakerin keskiviivan vélinen etéisyys
= Taaravoiman keskikohdan ja punnitusanturin keskiviivan vélinen etdisyys

a
b = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskiviivan vélinen etdisyys

3BSE029380R0205 Versio B F-7



PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.7 Punnitusanturien asennus

F.7.1 Valmistelut

Valmistele asennus hyvissé ajoin tarkistamalla, ettd tarvittavat asiakirjat ja materiaalit ovat
saatavilla:

. Asennuspiirustukset ja timé opas.
. Tavalliset tyokalut, momenttiavain ja vilineet.

. Ruostesuojaus, jos koneistetut pinnat vaativat lisdsuojausta.
Valitse esimerkiksi TECTYL 511 (Valvoline) tai FERRYL (104).

. Lukitusneste (keskivahva) kiinnitysruuvien lukitsemiseen.

. Taulukoissa Taulukko F-1 ja Taulukko F-2 luetellut ruuvit punnitusanturin kiinnitykseen
sekd muut ruuvit laakeripesille jne.

. Punnitusanturit, sovitinlevyt, laakeripesét jne.

F.7.2 Asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyéd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdassa Osio F.4 annettuja vaatimuksia noudatetaan.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin. Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso
taulukko Taulukko F-1 tai Taulukko F-2, ja lukitse ruuvit lukitusnesteen avulla.

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta &la kiristd ruuveja loppuun
saakka.

4. Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin, kiristd oikeaan momenttiin, katso taulukko
Taulukko F-1 tai Taulukko F-2, ja lisdd lukitusnestetta.

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempdan sovituslevyyn, mutta 4l kirista ruuveja loppuun
saakka.

6.  S#ddd punnitusanturit siten, ettd ne ovat rinnakkain ja telan akselin suuntaisesti.
Kiristd alustan ruuvit.

7.  S&dda tela siten, ettd se on kohtisuoraan punnitusantureiden pituussuuntaa vasten.
Kiristd ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

8.  Lisda ruostesuojaus koneistetuille pinnoille, jotka eivét ole ruosteenkestavid.

F-8 3BSE029380R0205 Versio B
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Osio F.7.2 Asennus

Taulukko F-1. MoS, -voidellut galvanoidut ruuvit ISO 898/1:n mukaisesti

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti

8,8 (1) (12,9) M16 170 (286) Nm

Taulukko F-2. Ruostumattomasta terdksestd valmistetut vaharuuvit, ISO 3506:n mukaiset

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti

A2-80 (V) M16 187 Nm

(1) Jos sovelluksessa voi esiintya suuria ylikuormituksia, kayta lujuusluokituksen
12.9 ruuveja 50 kN:n punnitusantureille, etenkin jos kiinnitysruuveihin
kohdistuu kireytta.

O]

Ylempi sovitinlevy 1:

—

Punnitusanturi 3L]\

Alempi sovitinlevy

Alusta-

Kuva F-3. Normaali asennus
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Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.7.3 PFCL 201CE -punnitusanturin kaapelointi

Kaapelin suojaputki on asennettava niin, ettei kuormakennon toiminta héiriinny. Kuvassa
Kuva F-4 nikyy, kuinka PFCL 201CE:n kaapeli ja suojaputki asennetaan. Jos punnitusanturin
viéliosan liike estyy, se voi aiheuttaa sivuvirtavoimaa ja mittausvoima eroaa todellisesta.

Kaapelin ja suojaputken suuntaa voi muuttaa irrottamalla kytkentdrasian ja kdantamalla
sitd 90°—180°. Varmista, ettd kytkentdrasian ja punnitusanturin vélinen kaapeli ei puristu
tai vahingoitu, kun kytkentéirasia kiinnitetdén uudelleen paikalleen.

Kytkentarasia Kaapeli, jossa suojaputki
nnpmp O o o h
MRpp é Z ) é 4
Valiosan A - —'— — — — E= / ?
likkeensuunta Ly £ =
V4 \%
o /

R
g5

Ji_iay

+
A

'
r =
|
L

|

= + -

[E——)

Kuva F-4. PFCL 201CE:n kaapelin ja suojaputken sallittu sijoittelu

HUOM.!
Kaapelia, jossa on suojaputki, ei saa asentaa niin, ettd se taipuu kytkentirasian léhelld, katso
kuva Kuva F-5, eikd sité saa sijoittaa pystysuuntaisesti.

Huom. Kaapelikytkentaa ei saa taivuttaa.

Kuva F-5. PFCL 201CE:n kaapelin ja suojaputken kielletty asennus.
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Osio F.8 PFCL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

F.8 PFCL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

Taulukko F-3. Tekniset tiedot

Tyyppi PFCL 201 Yksikko
Nimelliskuormat ")
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fpom 5 10 20 50
(1 120) (2 250) (4 500) (11 200)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, 2,5 5 10 25
Fynom (h =300 mm) (562) (1 120) (2 250) (5 620) kN
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, C/CDICE 1,25 2,5 5 12,5 (Ibs)
Fanom (h =300 mm) (281) (562) (1 120) (2 810)
Laajennettu mittausalue mittaussuunnassa ja 7,5 15 30 75
tarkkuusluokassa, puristusvoima +1 %, Fgy (1 690) (3 370) (6 740) (16 900)
Suurin sallittu kuorma
Suurin kuorma mittaussuunnassa ilman 50 100 200 500 9)
tietojen pysyvia muutoksia, Fryax? (11200)  (22500) (45000) (112 000) (kN)
Poikittaissuunnassa ilman tietojen pysyvaa C/CDICE 12,5 25 50 125 (Ibs)
muutosta, Fymax?)(h = 300 mm) (2810)  (5620)  (11200) (28 100)
Jousivakio C/CD/CE 250 500 1 000 2500 kN/mm
(1 430) (2 850) (5710) (14 300) (1000
Ib./in.)
Mekaaniset tiedot
Pituus C/CD/CE 450
(17,7)
C 110
Leveys (4,3)
mm
CD 138 (tuumaa)
(5.4)
CE 156
(6,1)
Korkeus 125
C/CD/CE (4.9)
Paino 37 kg
(82) (Ibs)
Materiaali Ruostumaton teras SIS 2387 DIN X4CrNiMo 165
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Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko F-3. Tekniset tiedot

Tyyppi PFCL 201 Yksikko
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +0,5
Lineaarisuuspoikkeama <+0,3
Toistettavuusvirhe <+0,05 %
Hystereesi <0,2
Kompensoitu lampétila-alue C/CDICE +20 - +80 °C
(+68 — +176) (°F)
Nollapisteen poikkeama 50
(28) ppm/K
Herkkyyden poikkeama 100 (ppm/F)
(56)
Kayttolampotila -10 — +90 °C
+14 — +194 (°F)
Nollapisteen poikkeama 100
(56) ppm/K
Herkkyyden poikkeama 200 (ppm/F)
(111)
Sailytyslampaétila -40 — +90 °C
(-40 — +194) (°F)

1) Suunnan merkintdjen maaritelmat ”\,"ja 5" arvoille

Fy ja Fp l6ytyvat kohdasta Osio A.2.1.

2) Fmax J@ Fymax ovat sallittuja samanaikaisesti.

3) Suurin sallittu kuorma punnitusanturia kohden

on 10 x Fpom. Ruuvit voivat rajoittaa koko
asennuksen ylikuormituskapasiteettia.

Kuva F-6. Rakennuskorkeus

F-12
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Osa G.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

G.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus
Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

G.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon.
Muutamat perusasiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena arvon ilmaisu vai takaisinkytkentdinen séato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa sopivinta
punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndimé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin.
Mittauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0205 Versio B
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

G.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen

suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).

3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.

Pyri saavuttamaan véhintdén 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa
mitatusta rainan kireydesta!

Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia
mittaussuunnassa, Fp, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella
(jos mahdollista)!

Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintéddn 30 prosenttia
taaravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Tallin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.

Tém4 tarkoittaa, ettd jos Frp < 1/3 F, o, Fr.n tulee olla vihintdén 10 % F,,, -arvosta.
Suurempaa Fpt -arvoa varten alhaisimman Fp., tulee olla vihintdén 30 % Fg -arvosta.

T T
m Saanto 1: Jos Frr < 1/3 arvosta Fop,

y

100 %

c.

F Fr-arvon tulee olla vahintédan 10 % F,,-arvosta.
R
>30% S&anto6 2: Jos Fry > 1/3 arvosta Fom,

FR: n suositellaan olevan vahintaan 30 % Fgr-arvosta.

Frr
Fr = Rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frt = Taaravoima mittaussuunnassa
Tarkista punnitusanturin tiedot varmistaaksesi, etteivit rakennuskorkeuden seka

poikittais- ja aksiaalivoimien rajat ylity.

Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

G-2
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Osa G.4 Asennusvaatimukset

G.4 Asennusvaatimukset

Madritellyn tarkkuuden, parhaan mahdollisen luotettavuuden ja pitkdaikaisen vakauden
saavuttamiseksi asenna punnitusanturit alla olevien vaatimusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu mittaustela, joka
tayttaa vahintdan Grade G-2.5 ISO 1940-1
-standardin vaatimukset.

Itsestaan suuntautuvat kuulalaakerit

Jotta aksiaalinen laajeneminen
on mahdollista, kayta

SKF CARB -laakereita,

tai vaihtoehtoisesti liukuvia
tynnyrirullalaakereita

akselin toisessa paassa.
Kayta kiinteita
tynnyrirullalaakereita

akselin toisessa paassa.

<~ Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn
ja alustan valille.

Asennuspinnan on oltava ~
tasainen 0,05 mm:n
tarkkuudella

Valilevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin
yla- tai alapuolelle.

Tukeva alusta Katso kiristysmomentit

Jos mittaustela on ohjattu, Taulukko G-1 ja Taulukko G-2

varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen
ratkaisu hairitekijoista.

=\90° . . .
v Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa)

Raina

Samalla tasolla

Olok| |0 oOﬁI’L‘/

a) PFTL201C/CE maks. 1,0 mm (0,04 tuumaa)
PFTL 201D/DE  maks. 1,5 mm (0,06 tuumaa)

Kuva G-1. Asennusvaatimukset

3BSE029380R0205 Versio B G-3
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

G.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

G.5.1 Vaaka-asennus

Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on
luonnollisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi
tulee asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on
mahdollista.

Fr =T x (cos f3 - cos o)
Frr = 0 (taaravoimaa ei mitata)

Friot=Fr *+ FrT=T * (cos B - cos a)

T (Tension) = Wrap gain x FR
T T

Wi in = [ E—
rap gain FR '1I'(cos[37<:osoc)

Wrap gain = ————
P gal cosfP — cosa

G4
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Osa G.5.2 Vinoasennus

G.5.2 Vinoasennus

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Vinoon asennus liséé taaravoimakomponentin
mittaussuuntaan ja muuttaa voimakomponentteja alla
kuvatulla tavalla.

HUOM.

Laskettaessa on tirkeia, etti kulmat merkitian
yhtiléihin oikean merkkisini vaakasuuntaiseen
pintaan nihden.

Fr=T x [cos(B +7) - cos(o -7)]
Frr=—taara xsiny

Friot = FR + Fr7T =

T x [cos(B + ) - cos(a -y)] + (-taara x sin )

T (Tension) = Wrap gain x FR
l: T
Fr T[cos(PB +7v)— cos(o—7)]

1
cos(B+7) - cos(a—v)

Wrap gain =

Wrap gain =

3BSE029380R0205 Versio B G-5
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G.6 Voimanlaskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla.

G.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osa G.5 annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan,
kuinka hyvin voiman keskipiste voidaan méarittdd. Se ei ole helppoa,
silld poikittaiskuormitus jakaantuu yleensd jossain médérin epatasaisesti.
Punnitusanturi tuottaa kuitenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva G-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

G-6 3BSE029380R0205 Versio B
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Osa G.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

G.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina
ei ole keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kireysvoiman keskipisteen ja
punnitusanturin keskilinjan véliseen etéisyyteen, katso kuva.

\ L \
a
A \
0 © © il
Kiristysvoiman \
A keskipiste \
. Taaravoiman keskipiste ‘
‘ Punnitusanturi ‘
| PFCL 301E |
Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fy ja Fp, katso Osa G.5.
3. Kéytd seuraavia yhtaloita:

Fg yksittéiselle punnitusanturille = F, xé—Z—b

Frt yhdelle punnitusanturille = Fp, XLL;a

FRriot Yhdelle punnitusanturille = Fg yhdelle punnitusanturille + Fr yhdelle punnitusanturille,

jossa:
L = Punnitusanturin keskiviivan ja vastakkaisen laakerin keskiviivan vélinen etiisyys
a = Taaravoiman keskikohdan ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys

b = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskiviivan vilinen etdisyys

3BSE029380R0205 Versio B G-7
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G.7 Punnitusantureiden asennus

G.7.1 Valmistelut

Valmistele asennus hyvissé ajoin tarkistamalla, ettd kaikki valttdmiton dokumentaatio ja
materiaali on saatavilla:

G.7.2 Sovitinlevyt

Asennuspiirustukset ja timé kayttdopas.
Tavalliset tyokalut, momenttiavain ja vilineet.

Ruostesuojaus, jos koneistetut pinnat vaativat lisdsuojausta.
Valitse esimerkiksi TECTYL 511 (Valvoline) tai FERRYL (104).

Taulukoissa Taulukko G-1 ja Taulukko G-2 luetellut ruuvit punnitusanturin kiinnitykseen
sekd muut ruuvit laakeripesille jne.

Punnitusanturit, sovitinlevyt, laakeripesét jne.

Sovitinlevyissd on yleensa rajoittimet, jotka estavat likkkeen, jos punnitusanturit ylikuormittuvat.
Ruuviliitokset eivat ehka yksin kiinnitd punnitusantureita kunnolla ylikuormituksen aikana.
Katso piirustus kohdassa Osa G.15 ja Osa G.16.

G.7.3 Asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdassa Osa G.4 annettuja vaatimuksia noudatetaan.

I.
2.

Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin. Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso
taulukko Taulukko G-1 tai Taulukko G-2, ja lukitse ruuvit lukitusnesteen avulla.

Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta &la kiristd ruuveja loppuun
saakka.

Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin, kiristd oikeaan momenttiin, katso taulukko
Taulukko G-1 tai Taulukko G-2, ja lisdd lukitusnestett.

Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

Séada punnitusanturit siten, ettd ne ovat rinnakkain ja telan akselin suuntaisesti.
Kiristd alustan ruuvit.

Séada tela siten, ettd se on kohtisuoraan punnitusantureiden pituussuuntaa vasten.
Kiristd ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

Lisdd ruostesuojaus koneistetuille pinnoille, jotka eivét ole ruosteenkestévia.

G-8
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Osa G.7.3 Asennus

Taulukko G-1. MoSy-voidellut ja galvanoidut ruuvit, ISO 898/1:n mukaiset

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti
8,8 *(12,9) M24 572 (963) Nm
8,8*(12,9) M36 1960 (3 310) Nm

Taulukko G-2. Ruostumattomasta terdksestd valmistetut vaharuuvit, ISO 3506:n mukaiset

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti
A2-80 * M24 629 Nm
A2-80 * M36 2 160 Nm

* Lujuusluokkaa 12,9 on kéytettava punnitusantureille PFTL 201C-50 kN ja PFTL 201D-100 kN.

Tela

Laakeripesa [ ﬁ

Pt a Ylempi sovitinlevy
L ja rajoittimet

Punnitusanturi |—’

Alempi sovitinlevy
ja rajoittimet

Alusta

Kuva G-3. Normaali asennus

3BSE029380R0205 Versio B G-9
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G.7.4 Kaapelointi

Kuvassa Kuva G-4 ndkyy, kuinka kaapeli ja suojaputki asennetaan PFTL 201CE ja
PFTL 201DE -punnitusantureille. Kaapelin ja suojaputken suuntaa voi muuttaa.

HUOM.

Kaapelia, jossa on suojaputki, ei saa kddntad yli 180:aa astetta sen alkuperdisesta
asennussuunnasta; muutoin kaapeli voi vaurioitua.

Kaapeli, jossa suojaputki

Kuva G-4. PFCL 201CE:n ja PFTL 201 DE:n kaapelin ja suojaputken sallittu sijoittelu

G-10 3BSE029380R0205 Versio B
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G.8 PFTL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

Taulukko G-3. Punnitusanturin PFTL 201 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 291’ Tieto Yksikko
tyyppi
Nimelliskuorma
C/CE 10 20 50
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fpom (2250) (4500) (11 200) kN
D/DE 50 100 (Ibs)
(11 200) (22 500)
Sallittu poikittaiskuorma C/CE 100 200 250
tarkkuusalueella, Fypnom (22 500) (45000) (56 200) kN
D/DE 500 500 (Ibs)
(11 2000) (112 000)
Sallittu aksiaalikuormitus C/CE 20 20 50
tarkkuusalueen rajoissa, (4500) (4500) (11 250) kN
F h=300 mm
Ao ( ) D/DE 100 100 (lbs)
(22 500) (22 500)
h
Laajennettu mittausalue C/CE 15 30 75
mittaussuunnassa ja tarkkuusluokassa, (3370) (6740) (16 900) kN
uristusvoima +1 %, F
P o Text D/DE 75 150 (lbs)
(16 900) (33 700)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa ilman | C/CE 100 200 500
tietojen pysyvaa muutosta, F o (11 200) (22 500) (56 200) kN
D/DE 500 1000  (bs)
(56 200) (112 000)
C/CE 1000 1000 1000 kN/mm
Jousivakio (5710) (5710) (5710) (1 000
D/DE 2000 2000  'bsfin)
(11 400) (11 400)

3BSE029380R0205 Versio B G-11
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Taulukko G-3. Punnitusanturin PFTL 201 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 291’ Tieto Yksikko
tyyppi
Mekaaniset tiedot
CICE 450 450 450
Pituus (17,7  (17,7)  (17,7) mm
D/DE 650 650 (tuumaa)
(25,6) (25,6)
C 110 110 110
(4,3) (4,3) (4,3)
Leveys D 150 150
(5,9) (5,9) mm
CE 180 180 180 (tuumaa)
(7.1) (7.1) (7.1)
DE 220 220
(8,7) (8,7)
Korkeus C/CE 125 125 125
(4.9) (4.9) (4.9) mm
D/DE 150 150 (tuumaa)
(5.9) (5.9)
C/CE 35 35 35
Paino (77) (77) (77) kg
DIDE 80 80 (Ibs)
(176) (176)
Materiaali C/D/CE/DE Ruostumaton teréas SIS 2387
DIN X4CrNiMo165
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +0,5
Lineaarisuuspoikkeama +0,3
Toistettavuusvirhe <+0.05 %
Hystereesi <0.2
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +80 (+68 - +176) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama C/D/CE/DE 50 (28) ppm/K
Herkkyyden poikkeama 100 (56) (Ppm/°F)
Kayttolampotila -10 - +90 (+14 - +194) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama 100 (56) ppm/K
Herkkyyden poikkeama 200 (111) (Ppm/°F)
Sailytyslampatila -40 — +90 (-40 — +194) °C (°F)

3BSE029380R0205 Versio B
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|

REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

Redrawn and uppdated in Solid Works. Previous revision table 4o
D remowed, exist on revision C. 2011-12-14 PA/FM/GF/LEN

/710,1CZ
//]102]A] 110405 _
N} 77777777 — “Teshnology
©co g 0
Yo}
: ©_YEr |
4 ma
Floicz :
4 max -
+0,058
4x@38.0 0 DRILL ¥ 10 8 x M24 - 6H
N © 9 X90°, Near Side . @ 26 X 90°, Near Side
C

SCHEIN ]2 04[AB

o

~
©)

H (For holes @ 8) 390 +0,1
£l

390
F
{{ R
=

[ an ] FR= Measured force component

& FV FV = Transverse force component (not measured )

We reserve all rights in this document and

in the information contained therein. Repro-
duction, use or disclosure to third parties
without express authority is strictly forbidden.
(© ABB AB

450 +0,2

General tolerances according to SS-ISO2768-m ]

3

S

rrep.  PA/FM/GF Lars-Erik Nilsson 2011-12-14 | Dimension drawing Contsh./ | 2
No of sh.

aw. PAIFM/GF ___ Hakan F Wintzell 2012:02-15 | Load Cell PFTL201-C 1 Y

Resp.dept PA/FM/GF Lastcell PFTL201-C 112

pID Document number Lang. Rev. Sheet g»

ABB ABB AB 3BSE008723 en | b | 1|3
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G.12 Mitta
\

We reserve all rights in this document and

in the information contained therein. Repro-
duction, use or disclosure to third parties

without express authority is strictly forbidden.

piirustus, 3BSE008904, versio D

—

REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
D Ir:;%j(r)e\llvv(\;ré,aggsﬂ%%d?ésgi?nsgid Works. Previous revision table 2011-12-14 PA/FM/GF/LEN
701 6Z}—
// 012‘A| . 150 0,5
C e
(o] o
SES =l 8
o
Yo} L]
4 max
4max |
+0,058
570 @8.0 0  DRILL T 10
EE N @ 9 X90°,
/ Near Side
— ,. =lo2[B[C]
o \J \
b E ° 4
@ Far
\J \
© 8 x M36 - 6H
— \ ® 39 X90°
© (For holes 8) 570 +0,1 Neﬁ Side
410 0s[A[B[C]
@ < 650 +0,3
F
R
=>

¥y

F =
\

General tolerances according to SS-ISO2768-m

FR= Measured force component

Transverse force component (not measured )

rep.  PA/FM/GF

Lars-Erik Nilsson 2011-12-14

Dimension drawing Cont.sh./

Appr. PA/FM/GF

Hakan F Wintzell 2012-02-15

Load Cell PFTL201-D No of sh.

Resp.dept PA/FM/GF

Sl

Lastcell PFTL201-D

ABB

ABB AB

Document number

3BSE008904

Sheet
D 1

Lang.
en

Document status: Approved

Product family : 661130 Bansp.méatare VPBT/HPBT
Product type designation :

Product information :

Project or order number :
Customer reference :
Modify date : 2011-12-14 12:52:43
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]

REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

E Redrawn and uppdated in Solid Works. Previous revision table
remowed, exist on revision D.

2012-01-25 PA/FM/GF/LEN

F | Adapter for hose added. @19 was 25 and radius 85 was 150 2017-01-09 IAMA/OE/SF
G 'r'](;ﬁ(lj.:i'lr']lé)N" information added to avoid damage on hose during 2023-02-23 PAMA/FMGF /LH
+
[7|0,1CZ 110 £0,5
//10,2|A
| I R o
N ABB —— —
cQ <{nooooooonp>
Ye]
N ®
E 0,1CZ 4 max.
180 max.

+0,058
4x@80 0  DRILL ¥ 10
@ 9X90°, Near Side

8 x M24 - 6H
Il =lo2[B|C| \/X ® 26 X 90°

Near Side
q

" 4]0 04]/A[B]C]|
b

©

o
S

in the information contained therein. Repro-

duction, use or disclosure to third parties
without express authority is strictly forbidden.

We reserve all rights in this document and
(©) ABB AB

(For holes ¢8) 390 +0,1 Cable with flexible
protection hose.

CAUTION:
450 +0,2 Min bending

radius 85 mm.
Keep stable together with

=[8]
B
loadcell to avoid breaks.
R Max length of protection
i

-

hose 20 m.

il

FR = Measured force component

4 FV FV = Transverse force component (not measured)
. °
General tolerances according to SS-1ISO2768-m @
2
o
rep. PAMAIFMGF  Lars Hinders 2023-02-23 | CAD outline drawing Contsh/ | G
No of sh.

App.  PAMAIFMGF  Hakan F Wintzell 2023-02-24 |Load cell PFTL 201CE g@ F]
Resp.dept PAMA/IFMOE Lastcell PFTL 201CE 1 3
ADD Document number Lang. Rev. Sheet é
DI ABB AB 3BSE008724 en G 1 |2

Erod_uct family_ : L»PBT_ Fjroject or orgler number :

3BSE029380R0205 Versio B G-17



PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennussuunnittelu

G.14 Mittapiirustus, 3BSE008905, versio G

©-O

We reserve all rights in this document and

in the information contained therein. Repro-
duction, use or disclosure to third parties
without express authority is strictly forbidden.
(© ABB AB

8 x M36 - 6H
N @ 39 X90°
, Near Side

? (] 05[A|8]0]

L]

F o F
Y v

FR= Measured force component

= Transverse force component (not measured )

General tolerances according to SS-ISO2768-m

REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
Red d uppdated in Solid Works. Previ ision tabl
G Adapter for hose added. @19 was @25 and radius 85 was 150 2017-01-12 IAMA/OE/SF
220 max.
/[7]0,1 CZ |
// 0,2|A| @ 150 +0,5
o — COWL :
S A il = m* T
o
© . D
_ 1.4 max
E 0,1CZ 4max |
Cable with flexible protection hose,
A Min bending radius 85mm. +0,058
Max length of protection hose 20 m 8.0 0 DRILL ¥ 10
D 9X90°,
Near Side

=]o2[B]C]
/6\

®19

Pg16 @

rep.  IAMA /OE Sven Fischer 2017-01-12 | CAD outline drawing Cont.sh./

ar. IAMA/OE ___ Jan-Olov Skogqvist 2017-01-16 | Load Cell PFTL201-DE E,l@ Noofsh

Resp.dept IAMA /FMOE Lastcell PFTL201-DE 1
ADD Document number Lang. Rev. Sheet
FRIDID ABB AB 3BSE008905 en G 1

Document status: Approved

Product family : 661130 Bansp.matare VPBT/HPBT
Product type designation :

Project or order number :
Customer reference :
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PFEA111/112/122 -ohjausyksikkod, kdyttbopas
Osa H.1 Kaéyttéonottotietojen lomake

Liite H Tiedot ja asetukset kayttoonoton yhteydessa

H.1 Kayttoonottotietojen lomake

Tayta kayttoonoton aikaiset tiedot ja asetukset lomakkeeseen.

Tiedot ja asetukset PFEA111 PFEA112 PFEA122 Yksikko

Nayttokieli

Nayttoyksikko N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m,
kg/m, pli

Rainan leveys

metria, tuumaa

Kohdetyyppi
(Punnitusantureita per tela)

Normaali tela
(2 punnitusanturia)

Normaali tela
(2 punnitusanturia)

Normaali tela
(2 punnitusanturia)

Yksi puoli A/B
(1 punnitusanturi)

Yksi puoli A/B
(1 punnitusanturi)

Yksi puoli A/B
(1 punnitusanturi)

Punnitusanturin kN, Ibs

nimelliskuorma

Aseta kiertovahvistus

- Kiertovahvistus*

Lahtojannite

- Suodatusasetukset ms

- Suuri kireys N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m,
kg/m, pli

- Suuri 18hto \%

- Alhainen kireys N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m,
kg/m, pli

- Alhainen 18hto \%

- Ylaraja \Y,

- Alaraja \%

Lahtovirta

- Suodatusasetukset ms

- Suuri kireys N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m,
kg/m, pli

- Suuri [8hto mA

- Alhainen kireys N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m,
kg/m, pli

- Alhainen lahto mA

- Ylaraja mA

- Alaraja mA

3BSE029380R0205 Versio B

H-1



PFEA111/112/122 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite H Tiedot ja asetukset kadyttédnoton yhteydesséa

Tiedot ja asetukset PFEA111 PFEA112 PFEA122 Yksikko

PROFIBUS-KENTTAVAYLA

- Osoite -

- Mittausalue N, kN, kg, Ibs,
N/m, kN/m,
kg/m, pli

PROFINET

- Kaytossa

- FilterTime - -

- LoadDivision - -

* Jos kayttdonotossa on kaytetty riippuvaa painoa (HangWeight), siirry Anna kiertovahvistus
-valikkoon (EnterWrapGain), lue ohjausyksikdn laskema kiertovahvistusarvo (wrap gain) ja
merkitse arvo taulukkoon.

H-2 3BSE029380R0205 Versio B
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