
Sicherheit
Die Anwendersicherheit ist ein Hauptvorteil der IRC5-Roboter-
steuerung. Die IRC5 erfüllt alle relevanten Anforderungen an 
die Maschinensicherheit. Elektronische Positionsschalter und 
die SafeMove2-Technologie ermöglichen flexiblere Sicherheits-
konzepte für Roboterzellen, die nicht nur Platz sparen, sondern 
auch eine echte Mensch-Maschine-Kooperation ermöglichen.

Bewegungssteuerung
Unter Verwendung komplexer dynamischer Bewegungsmodelle 
optimiert die IRC5 permanent die Roboterleistung. Dies ermög-
licht kürzeste Zykluszeiten (QuickMove) und höchste Bahnge-
nauigkeit (TrueMove) ohne zusätzliche Optimierung.

Dank der IRC5-Technologie sind Roboterbewegungen exakt 
vorhersagbar. Die Roboter bieten eine hervorragende Perfor-
mance, ohne dass Programmierer eine Optimierung vornehmen 
müssen.

Kompatibel
Egal wo ein Roboter in der Welt installiert wird und welche 
Normen und Standards gefragt sind: die IRC5 ist das ideale 
Steuerungssystem. Die ABB-Robotersteuerung arbeitet prob-
lemlos mit unterschiedlichen Netzspannungen und kommt mit 
den meisten Betriebsbedingungen zurecht. Die Kommunikation 
mit anderen Maschinen in der Produktion erfolgt über eine 
sichere Verbindung. Außerdem unterstützt die IRC5 alle gängi-
gen Feldbusse zur E/A-Kommunikation. Sensorschnittstellen, 
Remote-Zugriff und Socket-Messaging sind hierfür nur einige 
Beispiele.

Programmierbar
Alle ABB-Robotersysteme werden in der flexiblen und leistungs-
starken Programmiersprache RAPID programmiert. RAPID ist 
einfach zu erlernen und bietet sowohl für Laien als auch für 
Experten vielfältige Programmiermöglichkeiten. Sie ermöglicht 
eine produktionsnahe Programmierung, bietet unter anderem 
eine automatische Fehlerbehebung und unterstützt eine Viel-
zahl von Prozessanwendungen.

Handbediengerät FlexPendant
Seit 2023 gibt es zu jeder IRC5-Steuerung die vierte Generation 
des Handbediengeräts FlexPendant (TPU4). Es basiert auf dem 
Design des OmniCore-FlexPendant und bietet eine intuitivere 
und effizientere Benutzeroberfläche für industrielle Anwendun-
gen.

Der Multi-Touch-Bildschirm ist 8 Zoll groß und reagiert besser 
und schneller als beim Vorgängermodell.  Die Software ist be-
reits vorinstalliert und mit der neuesten RobotWare-Version 
kompatibel. Ältere RobotWare-Versionen werden ebenfalls 
unterstützt und können über RobotStudio heruntergeladen 
werden.

Die IRC5 basiert auf mehr als vier Jahr­
zehnten Erfahrung in der Robotertechnik. 
Neben einer einzigartigen Bewegungs­
steuerung bietet die IRC5 Flexibilität,  
Sicherheit, Modularität, diverse Schnittstel­
len, Multi-Roboter-Steuerung sowie viele 
Vernetzungsmöglichkeiten.
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•	 Perfekt geschützt dank IP54 und vielfältig erweiterbar
•	 Möglichkeit zur Steuerung von bis zu vier Robotern in einem 

Multi-Move-System. Pro Roboter muss lediglich ein zuätzli-
ches Antriebsmodul hinzugefügt werden

•	 MultiMove ermöglicht unendliche Möglichkeiten bei der Koor-
dination von komplexen Bewegungen

•	 Bietet die bekannten Leistungsmerkmale der bewährten 
IRC5-Steuerung in einem besonders kompakten Format

•	 Platzsparend und einfach in Betrieb zu nehmen dank einpha-
siger Stromversorgung

•	 Externe Steckverbindungen für alle Signale sowie ein inte-
griertes, erweiterbares E/A-System mit 16 Ein- und 16 Aus-
gängen ermöglichen eine besonders schnelle und einfache 
Installation

•	 Passt in 19-Zoll-Racks

IRC5-Standardsteuerung

Abmessungen (H × B × T) Gewicht

Standardsteuerung: 970 × 725 × 710 mm 150 kg

Antriebsmodul: 720 × 725 × 710 mm 130 kg

Elektrische Anschlüsse

Netzspannung: 200 – 600 V, 3-phasig, 50 – 60 Hz

Betriebsbedingungen

Schutzart: IP54, Kühlkanäle IP33

Umgebungstemperatur: 0 – 45 °C, optional 0 – 52 °C

Relative Luftfeuchtigkeit: max. 95 %

Sicherheit

Elektronische  
Positionsschalter:

5 sichere Ausgänge zur Überwachung  
der Achsen 1–7

SafeMove: Überwachung von Stillstand, Geschwindigkeit, 
Position und Orientierung (Roboter und 
externe Achsen), 8 sichere Eingänge zur 
Funktionsaktivierung, 8 sichere Ausgänge

IRC5 Compact

Abmessungen (H × B × T) Gewicht

 320 × 449 × 442 mm 28,5 kg

Elektrische Anschlüsse

Netzspannung: 200 / 300 V, 1-phasig, 50–60 Hz

Betriebsbedingungen

Schutzart: IP20

Umgebungstemperatur: 0 – 45 °C

Relative Luftfeuchtigkeit: max. 95 %
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IRC5-Industrierobotersteuerung
Erhältlich in vier Ausführungen für eine Vielzahl an Produktionsanforderungen



•	 Steuerungsmodule ohne Steuerungsschrank
•	 Kann in jede Art von Schaltschrank integriert werden

•	 Ermöglicht die Kontrolle des Lackierprozesses und die nahtlo-
se Integration von zusätzlicher Hard- und Software

•	 Verkürzt Zykluszeiten, spart Lack, schützt die Umwelt
•	 Ex-zertifiziertes FlexPaint Pendant mit Doppel-Steuerknüp-

pel, Soft-Tasten, TFT-Bildschirm mit Hintergrundbeleuchtung 
und Not-Aus-Taste

•	 Inklusive RobView 5, das eine grafische Benutzeroberfläche 
zur einfachen Installation bereitstellt

IRC5 Panel Mounted Controller

Abmessungen (H × B × T) Gewicht

Steuerungsmodul: 375 × 498 × 271 mm 12 kg

Antriebsmodul klein¹: 375 × 498 × 299 mm 24 kg

Antriebsmodul groß²: 685 × 498 × 425 mm 40 kg

Elektrische Anschlüsse

Netzspannung: 200 – 600 V, 3-phasig, 50 – 60 Hz

Betriebsbedingungen

Schutzart: IP20

Umgebungstemperatur: 0 – 45 °C

Relative Luftfeuchtigkeit: max. 95 %

Sicherheit

Elektronische  
Positionsschalter:

5 sichere Ausgänge zur Überwachung  
der Achsen 1–7

SafeMove2: Überwachung von Stillstand, Geschwindigkeit, 
Position und Orientierung (Roboter und 
externe Achsen), 8 sichere Eingänge zur 
Funktionsaktivierung, 8 sichere Ausgänge

1) IRB 140, 260, 360, 1200, 1600  
2) IRB 460, 660, 760, 2400, 2600, 4400, 4600, 6620, 6640, 6650S, 6700, 7600

IRC5P-Lackierrobotersteuerung

Abmessungen (H × B × T) Gewicht

1450 × 725 × 710 mm 180 kg

Elektrische Anschlüsse

Netzspannung: 200 – 600 V, 3-phasig, 50 – 60 Hz

Betriebsbedingungen

Schutzart: IP54

Umgebungstemperatur: 0 – 48 °C

Relative Luftfeuchtigkeit: max. 95 %

Ex-Klassifizierung: II (2) G [Ex ib px] IIB T4 
II (2) D [Ex pD 21] T65 °C 
FM Class I,II. Div.1, 
Group C, D, E, F, G 135 °C



Das FlexPendant zeichnet sich durch einen 8-Zoll-Farb-Touch-
screen mit Wisch- und Scroll-Funktion sowie einen 3D-Steuer-
knüppel zur intuitiven Bedienung aus. Es hat dank kapazitiver 
Touch-Technologie eine schnelle Reaktionszeit und hohe Berüh-
rungsempfindlichkeit.

—
Handbediengerät
TPU4 FlexPendant
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FlexPendant

8"-Multi-Touch-Display 
Joystick 
Hot-Plug-Funktionalität 
Membran-Tastatur mit 12 Tasten 
USB-3.0-Anschluss
Schutzart IP54


