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Guvenlik talimatlari

Bu boéliimiin igindekiler

Bu boélim, surtclyu ¢alistirirken, kurulum ve servis iglemlerini yaparken izlemeniz
gereken guvenlik talimatlarini igerir. Bu talimatlara uyulmamasi, fiziksel
yaralanmalara veya 6limlere yol agabilir ya da suricu, motor veya tahrik edilen
ekipman hasar gérebilir. Unite (izerinde galismadan énce giivenlik talimatlarini
okuyun.

Uyari ve notlarin kullanilmasi
Bu kilavuzda dort gesit glvenlik talimati kullaniimaktadir:

Elektrik uyarisi fiziksel yaralanmalara ve/veya hasara yol acabilen
tehlikeli gerilimlere dair uyari niteligindedir.

ve/veya ekipmana yonelik hasar durumlarinda kullanilir.

Elektrostatik bogalma uyarisi ekipmana zarar verebilecek elektrostatik

‘z \ bosalmalara kargi uyarir.

f} Sicak ylizey uyarisi bilesenlerin dokunuldugunda yaniklara neden

c Genel uyari, elektriksel olmayan yollardan olusabilecek fiziki yaralanma

olabilecek kadar sicak yuzeylerine karsi uyarir.
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Kurulum ve bakim ¢aligmalari

Bu uyarilar, stiriict, motor kablosu ve motor lizerinde galisma yapan Kisiler icindir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol
acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Siirticiiniin kurulumu ve bakimi sadece yetkili bir elektrik teknisyeni
tarafindan yapilmahdir.

Girig glicii verildiginde surticl, motor kablosu ve motor (izerinde islem
yapmayin. Girig glicinU kestikten sonra surticl, motor kablosu veya motor
Gizerinde islem yapmadan 6nce ara devre kondansatdrlerinin yiki bogsaltmalari
icin 5 dakika bekleyin.

Multimetreyle asagidakileri her zaman 6l¢ln (en az 1 Mohm empedans):

1. Sirtict U1, V1 ve W1 giris fazlari ile topraklama hatti arasinda gerilim
olmadigini.

2.UDC+ ve UDC- terminalleri ile topraklama hatti arasinda gerilim olmadigini.
3. R+ ve R- terminalleri ile toprak hatti arasinda gerilim olmadigini.

Sabit miknatish motor kontrol eden surtcller: Déner sabit miknatisli motor

surlici igin gug saglar ve slrlicunin, durduruldugunda ya da gi¢ kaynagi

kapatildiginda dahi enerjili kalmasini saglar. Siriicl Gzerinde bakim galismalari

yapmadan énce,

— guvenlik anahtarini kullanarak motor ile surticiniin baglantisini kesin

— ayni mekanik sistem dahilindeki diger motorlarin galismasini engelleyin

— motor saftini kilitleyin

— motorda gergekten enerji kalmadigindan emin olun ve siricinin U2, V2 ve
W2 terminallerini birbirine ve PE'ye baglayin

Sdriicliye veya harici kontrol devrelerine eneriji verilirken kontrol kablolari
Uzerinde islem yapmayin. Harici olarak saglanan kontrol devreleri, strtict giris
glicu kesilmis olsa dahi tehlikeli gerilimler tagiyabilir.

Siriict Gzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

IT gli¢ sisteminde varistérlerinin veya EMC filtrelerinin baglantisi kesilmemis bir
suriicindn bulunmasi durumunda (yeralti gug sistemi veya yliksek direngli
toprakli [30 ohm'un Uizerinde] gii¢ sistemi), slirlicu varistorler/filtreler aracihgiyla
topraklama potansiyeline baglanacaktir. Bu, tehlikeye veya surlclide hasara
neden olabilir.

Varistorleri veya EMC filtreleri sokilmemis bir strlictiniin kdsede topraklamali
TN sistemine kurulmasi durumunda siriici hasar gérecektir.

Notlar:

Motor durmus olsa dahi, U1, V1, W1 ve U2, V2, W2 ve UDC+, UDC—, R+, R—
glc devresi terminallerinde tehlikeli gerilimler bulunur.

Glivenlik talimatlari



Aza\

Dis kablolamaya bagli olarak tehlikeli gerilimler (115 V, 220 V veya 230 V)
sUrtcundn réle gikiglarinin terminallerinde de bulunabilir.

Sdrict Guvenli moment kapama fonksiyonunu destekler. Bkz. sayfa 46.

EN 61800-5-1 standardi (b6lim 4.3.5.5.2.), sirliciiniin normal temas akimi
3,5 mA AC veya 10 mA DC degerinin izerinde oldugunda, sabit bir koruyucu
topraklama baglantisi kullanmanizi gerektirir. Ayrica,

- orijinal koruyucu topraklama iletkeni ile ayni kesit alanina sahip ikinci bir
koruyucu topraklama iletkeni kurmali veya

- en az 10 mm? kesitinde bakir veya 16 mm? kesitinde aliiminyum koruyucu
topraklama iletkeni veya

- koruyucu topraklama iletkeni kirilirsa besleme ile baglantiyi otomatik olarak
kesecek bir cihaz takmalisiniz.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya dlimlere yol
acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Sirlct sahada tamir edilemez. Asla rizali bir cihazi onarma girisiminde
bulunmayin; degistirme icin yerel ABB temsilcisine veya yerel Yetkili Servis
Merkezine bagvurun.

Delme islemi sirasinda meydana gelen tozun kurulum sirasinda sirtcinin
icine kagmamasini saglayin. Surlcinin iginde bulunan ve elektrik agisindan
iletken olan toz hasara veya arizaya neden olabilir.

Yeterli sogutma saglayin.

UYARI! Basili devre kartlarinda elektrostatik bosalmaya kargi hassas bilesenler
bulunur. Kartlari tagirken topraklama el bandi kullanin. Kartlara gerekmedigi stirece
dokunmayin.
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Baslangi¢ ve igletim

Bu uyarilar, striciiniin calisma islemini, baglangicini ve isletimini planlayanlara
yoneliktir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere
yol acabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

e  Sirliclyl ayarlamadan ve hizmete almadan 6nce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanin slrlctinin tim hiz araliklarinda ¢alismaya uygun oldugundan emin
olun. Surtict, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla, saglanan
hizlarin altinda ve Ustlinde galismasi igin ayarlanabilir.

o  Tehlikeli durumlarin meydana gelme ihtimali varsa, otomatik ariza resetleme
fonksiyonlarini etkinlestirmeyin. Etkinlestirildiklerinde, bu fonksiyonlar
sUrliclyu resetler ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

e Motoru AC kontaktori veya kesme cihaziyla (kesme ydntemi) kontrol etmeyin;
bunun yerine kontrol panelini ya da suriiciniin GG kart veya fieldbus adaptoru
Uzerinden harici komutlari kullanin. DC kondansatdrlerinde izin verilen
maksimum sarj dongiisii (yani gli¢ vererek galistirma) iki dakikada bir seferdir.
Maksimum toplam sarj sayisi A ve B kasa tipleri igin 100.000, C ve D kasa
tipleri icin 50.000'dir.

e  Sabit miknatish motor kontrol eden siiriicliler: Motoru nominal devir Gizerinde
galistirmayin. Motorun asiri hizda galismasi surticlye zarar verebilecek olan
asiri gerilime neden olur.

Notlar:

e  Start komutu igin harici bir besleme segilirse ve ACIK pozisyonundaysa, suriicu
3 kablolu (pals) start/stop igin konfigiire edilmediyse, giris geriliminin kesilmesi
veya arizanin resetlenmesinden sonra derhal galigacaktir.

e  Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa, kontrol panelindeki durdurma
tusu slrlicuyl durdurmaz.

bobini ve eger varsa, fren direnci gibi) isinir.

ff UYARI! Sistem kullanimda iken slrlcu sistem bilesenlerinin ylizeyleri (ana sebeke
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El kitabina giris

Bu boéliimiin igindekiler

Uyumluluk

Bu bélimde, bu el kitabinin kullanici profili ve igerigi hakkinda bilgi veriimektedir. El
kitabi surticiinlin teslimat, kurulum ve devreye alinmasinin kontroliine yénelik
adimlardan olusan bir akis semasi icermektedir. Akig semasi, bu kilavuz ve diger
kilavuzdaki béltimlere/kisimlara referanslar vermektedir.

Bu kilavuz, kasa tipleri A - D ACS850-04 siriici modulleri ile uyumludur.

Kullanici profili

Bu el kitabi, strtct kurulumunu planlayan, kuran, devreye alan, kullanan ve
bakimini yapan kisiler igindir. Strlict Gzerinde ¢alismaya baslamadan 6nce el
kitabini okuyun. Okuyucunun, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli bilesenler ve
elektrik sema simgelerini temel olarak bildigi kabul edilmektedir.

Bu el kitabi diinyanin dért bir yanindaki okuyucular i¢in hazirlanmigtir. Hem SI hem
de ingiliz 8lgii birimleri uygun sekilde kullaniimistir.

Kasa tipine gore siniflandirma

Sadece belirli kasa tiplerini ilgilendiren bazi talimatlar, teknik veriler ve boyutsal
cizimler A, B, C veya D kasa tipinin isaretiyle isaretlenmistir. Kasa tipi, stricu tip
etiketinde isaretlenmistir. Her surticu tipi icin kasa tipi ayrica, Teknik data
bélimindeki deger tablolarinda gdsterilmistir.

+ koduna gore siniflandirma

icindekiler

Yalnizca belirli opsiyonel segenekler ile ilgili talimatlar, teknik data ve boyutsal
gizimler + kodlari ile isaretlenmistir, 6rn. +L500. Sirlcude bulunan opsiyonlar,
surticundn tip tanimlama etiketinde gorilen + kodlarindan anlasilabilir. + kodu
secimleri Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari béliminde, Tip tanimlama
anahtari baghginin altinda listelenmistir.

El kitabinin bélumleri agagida kisaca agiklanmistir.

Glivenlik talimatlari Strictinin kurulumu, devreye alinmasi, isletimi ve bakimi ile
ilgili givenlik talimatlarini verir.

El kitabina giris suricinin teslimati, kurulumu ve devreye alinmasi ile ilgili adimlar
listeler ve belirli gorevler ile ilgili olarak bu kilavuzda ve diger kilavuzlarda bulunan
béltimlere/kisimlara atifta bulunur.

El kitabina giris
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Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari striici modulind anlatir.

Kabin montajinin planlanmasi strici modilinin kullanici tarafindan tanimlanan bir
kabine kurulumunun planlanmasina rehberlik eder.

Mekanik kurulum strtcinin nasil yerlestirilecegini ve monte edilecegini anlatir.

Glic kablolarinin segilmesi motor ve kablo segimi, korumalar ve kablo yollari ile ilgili
talimatlar saglar.

Elektrik kurulumu surticl kablolarinin nasil takilacagini anlatir.

Kurulum kontrol listesi suriiciiniin mekanik ve elektriksel kurulumunun nasil
yapilacagini gosterir.

Devreye alma siriicinin baslatma talimatlarina atifta bulunur.
Bakim galigma talimatlari ile birlikte periyodik bakim talimatlarini listeler.

Teknik data deg@erler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi striici teknik dzellikleri ile
CE ve diger isaretlerin gereksinimlerinin kargilanmasi igin gerekli sartlari igerir.

Ana bobinler suruclide kullanilabilecek istege bagli ana sebeke bobinlerini ayrintih
olarak aciklar.

EMC filtreleri stricude kullanilabilecek EMC filtreleme segeneklerini ayrintili olarak
aciklar.

du/dt ve genel mod filtreleme suriicude kullanilabilecek du/dt ve ortak mod filtreleme
segeneklerini listeler.

Direng frenleme fren direnglerinin nasil segilecegini, korunacagdini ve kablolarinin
nasil baglanacagini anlatir.

Boyut semalari surticinln ve bagl ekipmanlarin boyut semalarini igerir.

El kitabina giris



Kurulum ve devreye alma akig diyagrami

Gorev

Sirlcunuzin kasa tipinin tespit edilmesi: A, B, C

veya D.

Kurulumu planlayin.

Ortam kosullarini, degerleri, gerekli soguma hava
akisini, giris gui¢ baglantisini, motorun uyumlulugunu,
motor baglantisini ve diger teknik verileri kontrol edin.

Kablolari segin.

J

Uniteleri ambalajindan ¢ikarin ve kontrol edin.

Gerekli tiim istege bagl modiillerin bulundugunu ve
dogru oldugunu kontrol edin.

Yalnizca eksiksiz lniteler start edilebilir.

Y

Montaj sahasini kontrol edin.

v

Sirtictyl kabine monte edin.

Y

Kablolari yénlendirin.

v

Besleme kablosunun, motorun, motor kablosunun ve
direng kablosunun (e@er varsa) yalitimini kontrol

edin.

Siirtict, IT (topraklamasiz) sistemine baglanacaksa,
dahili varistorlerin ve EMC filtrelerinin baglantisini
kesin. Ayrica, bir IT (topraklamasiz) sisteminde EMC
filtre kullanimina izin verilmedigini unutmayin.

\
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Bkz.

Surlicu tip etiketi veya Teknik data: Degerler
(sayfa 83)

Kabin montajinin planlanmasi (sayfa 29)
Elektriksel kurulumun planlanmasi (sayfa 43)
Teknik data (sayfa 83)

Secenek kilavuzu (eger istege bagh ekipman
varsa)

Mekanik kurulum: Paket icerigi (sayfa 37)

Eger konvertor bir yildan daha uzun bir siredir
galismiyorsa, konvertér DC baglanti
kondansatorleri yenilenmelidir. Daha ayrintih
bilgi i¢in, ABB'ye bagvurun.

Mekanik kurulum: Kurulumdan énce (sayfa 39)
Teknik data (sayfa 83)

Mekanik kurulum: Kurulum prosed(irii
(sayfa 37)

Elektriksel kurulumun planlanmasi: Kablolarin
yénlendirilmesi (sayfa 50)

Elektrik kurulumu: Tertibat yalitiminin kontrol
edilmesi (sayfa 55)

Glivenlik talimatlari: Kurulum ve bakim
calismalari (sayfa 6)

Elektrik kurulumu: Gli¢ kablosu baglanti
semasi (sayfa 56)

El kitabina giris
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Gorev

G kablolarini baglayin.

Kontrol ve yardimci kontrol kablolarini baglayin.

Kurulumu kontrol edin.

Sdrtcuyl devreye alin.

v

Eger gerekiyorsa fren kiyiciyr devreye alin.

v

Sdrucunin igletimi: baslatma, durdurma, hiz
kontroll vb.

Bkz.

Elektrik kurulumu: Gii¢ kablosu baglant
semasi (sayfa 56) ve Kontrol kablolarinin
baglanmasi (sayfa 66)

Opsiyonel ekipmanlar igin:
Ana bobinler (sayfa 107)
EMC filtreleri (sayfa 103)
Direng frenleme (sayfa 113)

Istege baglh ekipmanlar igin kilavuzlar

Kurulum kontrol listesi (sayfa 73)

Devreye alma (sayfa 75)

Uygun yazilim el kitabi

Direng frenleme (sayfa 113)

Uygun yazilim el kitabi

El kitabina giris
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Terim/Kisaltma

Agiklama

CHK-xx

istege bagl ana bobin serileri

EFB

Dahili fieldbus

EMC

Elektromanyetik uyumluluk

FIO-01

Istege bagh Dijital | / O genisletme modiilii

FIO-11

istege bagl analog I/0 genisletme modiilii

FIO-21

Istege bagl analog/dijital I/O genigletme modiili

FEN-01

Istege bagli TTL encoder arabirim modiilii

FEN-11

Istege bagli mutlak encoder arabirim modiilii

FEN-21

Istege bagl ¢oziici arabirim modili

FEN-31

Istege bagli HTL enkoder arabirim modiilii

FCAN-01

Istege bagli CANopen adaptér moddili

FDNA-01

Istege bagli DeviceNet adaptér modiilii

FECA-01

Istege bagli EtherCAT® adaptér modiilii

FENA-11

Istege bagl Ethernet adaptér mod(ilii Ethernet/IP, Modbus/TCP ve
PROFINET 10 protokollerini destekler.

FLON-01

Istege bagli LONWORKS® adaptér modiilii

FPBA-01

Istege bagli PROFIBUS DP adaptér modiilii

Kasa (tip)

Suriici modliiniin boyutu. Bu kilavuz A, B, C ve D kasa tipleri igindir.
Sriicti moduliinin kasa tipini 6grenmek igin siriiciide bulunan siirtci tip
etiketine veya Teknik data bollimiindeki deger tablolarina bakin.

FSCA-0x

Istege bagli Modbus RTU adaptér modiilii

IGBT

Yalitimli Gegit iki Kutuplu Transistéri; kolay kontrol edilebilmeleri ve
yliksek anahtarlama frekanslari nedeniyle genellikle geviricilerle kullanilan
gerilim kontrollG yari iletken tip.

110

Girig/Cikis

JBR-xx

istege bagl fren direngleri serileri

JCcu

Sirict moduliinliin kontrol Ginitesi. JCU, gli¢ Unitesinin Gzerine monte
edilmistir. Harici I/O kontrol sinyalleri JCU'ya ya da lizerine monte edilmis
olan istege bagli I/0O genisletmelerine baglanmistir.

JFl-xx

Istege bagli EMC filtresi serileri

JMU

Sdrici kontrol birimine eklenmis olan bellek Unitesi.

JPU

Gug Unitesi; agagidaki tanima bakin.

Gig Unitesi

Sirict modullinin gu¢ elektronigi ve baglantilarini igerir. JCU gli¢
Unitesine baghdir.

RFI

Radyo frekansi paraziti

El kitabina giris
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Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélimde, kisaca surtci modulinin galigtirma ilkeleri ve yapisi agiklanmaktadir.

Calisma ilkesi

Ana devre

Siriict moduliiniin ana devresi agagida gosterilmistir.

AC beslemesi

N

A~ ——____ CHK-xxana sebeke bobini (bkz. Ana bobinler
B bélimii, sayfa 107)

UDC+UDC- U1 L\/@“‘L\ JFl-xx EMC filtresi (bkz. EMC fitreferi bslimi,

T “ACsss0-04 | sayfa 103)

I
I —
| e | Dogrultucu
| + ’_’ }_‘ - |
| T )
| | Kondansatér banki
| ‘ |
I = |
Cevirici / '~ J<  — Fren kiyici (bkz. Direng frenleme bolim,
| | sayfa 113)
L 7 uz%vz%lvz% 7R+J[ 3

" __—— JBR-xx fren direnci (bkz. Direng frenleme bolimii,
NOCHxxxx-xx du/dt filtresi (bkz. / T ‘ —f:l— : MO
du/dt ve genel mod filtreleme 1 ‘ [ ———————
bolimi, sayfa 109) Motor ¢ikisl

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Bilesen

Agiklama

Fren kiyicisi

Yavaglayan motor tarafindan lretilen enerjiyi DC barasindan fren direncine
iletir. Fren kiyici surlicli igindedir; fren direngleri harici opsiyonlardir.

Fren direnci

Frenleme enerjisini 1stya donlstiirerek disari atar.

Kondansat6r
banki

Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama.

du/dt filtresi

Bkz. sayfa 109.

Cevirici

DC gerilimini AC gerilimine, AC gerilimini DC gerilimine dénusturir. Motor,
sirlicli Gizerindeki IGBT'lerin anahtarlanmasi ile kontrol edilir.

Ana sebeke
bobini

Bkz. sayfa 1017.

EMC filtresi

Bkz. sayfa 103.

Dogrultucu

Ug fazli AC gerilimini DC gerilimine déniistirir.

Motor kontrolii

Motor kontrolli, dogrudan moment kontroltiine baglidir. Kontrol igin, iki fazli akimlar
ve DC baglanti gerilimi élgiiliir ve kullanilir. Ugiincii faz akimi, toprak hata korumasi

igin Olgulur.

Uriin genel bilgileri

ACS850-04, asenkron endiiksiyon motorlarini, sabit miknatisli motorlari ve ABB
senkron relliktans motorlarini kontrol etmek igin kullanilan hava sogutmali bir IP20
suriict modultdur. Misteri tarafindan bir kabin igine monte edilir.

ACS850-04, cikis glicline bagli olarak farkli tiplerde kasalar ile kullanilir. Tim
tiplerdeki kasalarda ayni kontrol Unitesi kullanilir (tip JCU).

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Diizen

Stirticti mod(ili, kasa tipi A JCU kontrol lnitesi, kapak tertibati
cikarilmig

DC baglantisi

AC besleme baglantisi

Harici 24 V gl girisi

JCU kumanda unitesi,
opsiyonel kapak

tertibati ile .
Réle gikislar

+24 V gikis
Dijital girigler

Dijital girig/gikislar
istege bagli G/C
uzatmasi ve
encoder/¢oziici
arabirimi modiilleri igin
yuva 1 ve yuva 2

Analog girisler

Analog cikiglar

Surici - striict

Istege bagh fieldbus "
baglantisi

adaptor moduli igin
yuva 3 Guvenli moment

kapatma baglantisi

Kontrol paneli/bilgisa-
yar baglantisi

Bellek tinitesi (JMU)

Motor ve frenleme
direnci baglantilari

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Gii¢ baglantilari ve kontrol arabirimleri

Semada, suricunin gug¢ baglantilari ve kontrol arabirimleri gosteriimektedir.

Yuva 1/ Yuva 2 ¥ Kontrol iinitesi (JCU)
FIO-01 (Dijital GG ilavesi) [ Fxx
FIO-11 (Analog GG ilavesi) | || |
FIO-21 (Dijital/Analog GG
ilavesi)

FEN-01 (Artimli [TTL] Yuva 1
enkoder arabirimi)

FEN-11 (Mutlak enkoder
arabirimi)

FEN-21 (Resolver arabirimi)
FEN-31 (Artimli [HTL]
enkoder arabirimi)

Not: Tek seferde ayni tipte

=N
= =

Kontrol paneli veya bilgisayar

o —
Yuva 2

iki enkoder/resolver D
arabirimi baglanamaz B
Yuva 3 (Fieldbus adaptori) i Bellek Unitesi
FCAN-01 (CANopen) | P = TVvas (bkz. sayfa 87)
FDNA-01 (DeviceNet)
FECA-01 (EtherCAT®) Harici giig girii XPOW
FENA-11 (Ethernet/IP, *Réle gikiglari (3 adet) XRO1...3 | Bu baglantilar hakkinda daha
Modbus/TCP, 24 VDC gikis XD24 | fazla bilgi igin, bkz. sayfa 66.
PROFINET I0) “Dijital girigler (6 adet) XDl | Teknik ézellikleri igin, bkz.
FLON-01 (LONWORKs®) *Dijital girig/gikislar (2 adet) XDIO | sayfa 83.
FSCA-01 (Modbus/RTU) *Analog girisler XAl *Programlanabilir
FPBA-01 (PROFIBUS DP) *Analog cikiglar XAO

Sirici - stirlicti baglantisi XD2D

Guvenli tork kapama XSTO

Giig birimi (JPU)
PE
3 fazl gl¢ L
kaynagi

L2 — Fren kiyicisi

L3 —

UDC+

R+ _UDC-
O O

Fren direnci (istege bagh) ' - - t"a

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Tip tanimlama etiketi

Tip etiketinde IEC ve NEMA degerleri, CE, C-UL US ve CSA isaretleri, tip kodu ve
seri numarasi bulunur. Tim bunlar herhangi bir birimin taninabilmesini saglar. Etiket,
slriici modilunin sol tarafindadir. Asagida 6rnek bir etiket verilmistir.

Tip kodu + opsiyonlar Uyumluluk
(bkz. sayfa 26) isaretleri

AL IR DD ACS850-04-014A-5+0C168 e
FRirp
P20, UL open iype :J11n E’{:m' C'E '@" @'071
] HE =T
e o] U LY
— SO L

Orijinal bellek ———rS I:‘Eﬁ‘i‘ﬂiﬂll

it verlort =l 5 117 o A
T e i k1103902969 %

Degerler Seri numarasi

Seri numarasinin ilk basamag lretim tesisini gosterir. Ikinci ve ligilincli basamak
Uretim yilini, dérdiincl ve beginci basamak ise haftayi belirtir. 6 - 10 arasindaki
basamaklar her hafta 00001 ile baslayan ve artarak devam eden bir sayidir.

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Tip tanimlama anahtari

Tip tanimlama anahtari, striiciniin teknik 6zellikleri ve konfiglirasyonu hakkinda
bilgiler icerir. Soldaki ilk basamaklar temel yapilandirmay: belirtir (6rn. ACS850-04-
04A8-5). Opsiyonel segimler bundan sonra verilir ve + igaretleriyle ayrilir (6rn.
+L501). Ana secimler asagida agiklanmistir. TUm segenekler tim tiplerde
bulunmayabilir; bkz. ACS850 Siparis Bilgileri, talep lUzerine saglanabilir.

Segim

Alternatifler

Uriin serisi

ACS850 Uriin serileri

Tip

04

Suritict moduild. Higbir opsiyon segilmediginde: IP20 (UL Agik Tip), diiz
on kapak, kontrol paneli yok, ana sebeke bobini yok (A ve B kasalari),
dahili ana gebeke bobini (C ve D kasalari), EMC filtresi yok, dahili fren
kiyici, vernikli elektronik kartlar, Glivenli moment kapatma, Standart
Kontrol Programi, Hizli Kurulum Kilavuzu (gok dilli), Hizli Devreye Alma
Kilavuzu (gok dilli), tim kilavuzlarin bulundugu CD

Boyut

Bkz. Teknik data: Degerler.

Gerilim araligi

2
5

200...240 V
380...500 V

Secenek kodlari (arti kodlari)

Filtreler

E..

+E200: EMC filtresi, C3, 2. Cevre, Kisitlamasiz (Toprakli sebeke) (A ve B
kasalariyla harici, C ve D kasalariyla dahili)

Kontrol paneli ve 6n
kapak segenekleri

+0C168: Sirici moduli 6n kapag! yok, kontrol paneli yok

+J400: Suriict modiili 6n kapagina monte edilmis kontrol paneli

+J410: 3 m kablo dahil kapak montaj platform kiti ile kontrol paneli
+J414: Surlci moduliunde kontrol paneli montaj platformu (kontrol paneli
dahil degildir)

Fieldbus

+K451: FDNA-01 DeviceNet adaptér moduli

+K452: FLON-01 LonWorks® adaptér moduli

+K454: FPBA-01 PROFIBUS DP adaptér moduili

+K457: FCAN-01 CANopen adaptdr moduill

+K458: FSCA-01 Modbus/RTU adaptér moduli

+K473: FENA-11 Ethernet/IP™, Modbus/TCP ve PROFINET IO adaptor
moduli

+K469: FECA-01 EtherCAT® adaptér moduili

1/0 uzatmalar ve geri
besleme arabirimleri

+L500: FIO-11 analog G/C uzatma moddili

+L501: FIO-01 Dijital I / O uzatma moduli

+L502: FEN-31 HTL enkoder arabirim moduli
+L516: FEN-21 ¢6zucl arabirim moduli

+L517: FEN-01 TTL enkoder arabirim modull
+L518: FEN-11 mutlak TTL enkoder arabirim modlu
+L519: FIO-21 analog/dijital /0 uzatma moduli

Programlar

+N5050: Ving kontrol programi

Not: Ving kontrol programiyla birlikte su teknoloji kitapligi gerekir:
+N3050: Ving teknoloji kiitiphanesi

+N7502: SynRM kontrol programi

Ozellikler

+P904: Uzatilmis garanti
+Q971: ATEX sertifikali glivenli baglanti kesme fonksiyonu

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Segim

Alternatifler

Belirlenen dilde basiimig

donanim ve yazilim
kilavuzlar

(Cevirisi yapilmamigsa
teslim edilen el kitabi

setinde Ingilizce el kitaplari

bulunabilir.)

R...

+R700

: Ingilizce
+R701:
+R702:
+R703:
+R704:
+R705:
+R706:
+R707:
+R708:
+R709:
+R710:
+R711:
+R714:

Almanca
Italyanca
Felemenkge
Danca
Isvegce
Fince
Fransizca
Ispanyolca
Portekizce
Brezilya Portekizcesi
Rusca
Turkge

00579470

Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari
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Kabin montajinin planlanmasi

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélim, surtcl modulindn kullanici tarafindan tanimlanan kabine kurulumunun
planlanmasina rehberlik eder. Burada anlatilan konular siirlicu sisteminin giivenli ve
sorunsuz bir sekilde kullanilabilmesi agisindan dnemlidir.

Not: Bu kilavuzda verilen kurulum 6rnekleri, yalnizca kurulumun tasarlanmasi
sirasinda yardimci olma amagchdir. Liitfen kurulumun mutlaka yiiriirliikteki yerel
yasa ve diizenlemelere uygun olarak gerceklestiriimesi gerektigini unutmayin.
ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden kurulumlar icin higbir
sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.

Kabin yapisi

Kabin kasasi, Uzerine kurulacak olan surtcu bilesenlerini, kontrol devrelerini ve diger
ekipmanlari tasiyabilecek kadar dayanikli olmalidir.

Kabin, slrtici modiliinii temasa kargi korumali ve toz ve nem ile ilgili gereklilikleri
karsilamalidir (bkz. Teknik data bolima).
Cihazlarin atilmasi

Kolay kurulum ve bakim saglamak igin genis bir montaj diizeni 6nerilir. Yeterli
sogutma hava akisi, zorunlu bosluklar, kablolar ve kablo destek yapilarinin tamami
icin bos alan gereklidir.

Diizen 6rnegi igin bkz. asadidaki Sogutma ve koruma dereceleri bolimd.

Montaj yapilarinin topraklanmasi

Sdrlcu sistemi bilesenlerinin monte edilecedi tim ¢apraz unsurlarin ve raflarin
uygun sekilde topraklandigindan ve baglanti yizeylerinin boyanmadigindan emin
olun.

Not: Bilesenlerin, montaj kaidesi ile baglanti noktalarindan uygun sekilde
topraklanmasini saglayin.

Not: EMC filtresinin (eger varsa) ve surtici modilinin ayni montaj plakasi Gzerine
monte edilmesi 6nerilir.

Kabin montajinin planlanmasi
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Ana ebatlar ve bos alan gereksinimleri

Moddller yan yana monte edilebilir. Asagida, suriicu moddlleri boyutlarinin yani sira
bos alan gereksinimleri gdsteriimektedir. Daha ayrintili bilgi almak igin Boyut
semalari bélimine bakin.

Kasa D Kasa C Kasa B Kasa A
22l [8.69] 166 [6.52]1 101 [3.96] 93 [3.68]
5 &
WX 220 [866] 165 [6.50] 100 [3.94] 90 [3.54]
5 5
@ [0, @ ® ® ¢ © [0, & ® ® ¢ o)
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Not: Dogrudan suriicii moduliiniin Gizerine monte edilmis JFI-x1 tipi EMC filtreleri,
bos alan gereksinimini artirmaz. (JFI-Ox tipi EMC filtreleri igin, bkz. filtrelerin boyut
semasi, sayfa 119.)

200 mm [7,9 ing]

300 mm [12 ing]
— Y

Uniteye giren sogutma havasinin sicakligi izin verilen maksimum ortam sicakligini
asmamalidir (bkz. Ortam kosullari, Teknik data bélumunde). Yakina isi yayan
bilesen (diger suruciler, ana sebeke bobinleri ve fren direngleri gibi) monte ederken
bunu dikkate alin.

Sogutma ve koruma dereceleri

Yeterli sogutmanin saglanmasi icgin kabinde yeterli bog alan bulunmaldir. Her bir
bilesen icin verilen minimum bosluklara uyun.

Hava girisleri ve cikislarina asagidakileri saglayan kafesler takilmahdir:
* hava akigini yénlendirme
« temasa karsi koruma

« su damlaciklarinin kabine girmesini engelleme.

Kabin montajinin planlanmasi
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Asagidaki semada iki adet standart kabin soguma ¢ézumu gérilmektedir. Hava girisi
kabinin altinda, ¢ikis ise kapagin Ust kisminda ya da tavanda olmak uzere kabinin
Ust kismindadir.

e (T

" oveone I

° Hava gikis ° [
o

Hava girisi

™~

PEE R
© M A
i (i
I Qo

Moddllerin sogutmalarini, Teknik data boélimuinde verilen gereksinimlerin
karsilanacagi sekilde dizenleyin:

* sogutma hava akisi
Not: Teknik data degerleri strekli nominal yuk icin gegerlidir. Eger yik nominal
yukten az ise, daha az sogutma havasi gereklidir.

* izin verilen ortam sicakligi.

Hava giris ve ¢ikislarinin boyutlarinin yeterli oldugundan emin olun. Siiriici
moduliiniin gug¢ kaybinin yani sira kablolar ve diger ekipmanlar tarafindan yayilan
1Isinin da hava ile giderilmesi gerektigini unutmayin.

IP22 kabinlerinde modiliin dahili 1sitma fanlari genellikle bilesenlerin sicakliklarini
yeterince dusuk tutmak igin yeterlidir.

IP54 kabinlerinde su damlaciklarinin kabine girmesinin engellenmesi igin kalin filtre
kegeleri kullanilir. Bu, sicak hava egzoz fani gibi ek soguma ekipmanlarinin
kurulumunu gerekli kilar.

Kurulum alani yeterince havalandiriimalidir.

Kabin montajinin planlanmasi
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Sicak havanin tekrar dolagiminin engellenmesi

Kabin (yandan goriinim)
/—/%
SICAK

ALAN F

Ana hava akimi gikigi

T~
Hava engelleme
plakalari

¥
SOGUK ALAN

ol

Ana hava akig! girisi

Kabinin diginda

Disariya ¢ikan sicak havayi kabine giren havanin bulundugu alanin uzagina
yonlendirerek kabinin diginda sicak hava dolasimini engelleyin. Olasi ¢éziimler
asagida listelenmistir:

« hava giris ve ¢ikisinda hava akisini yonlendiren kafesler
» hava giris ve ¢ikisinin kabinin farkli taraflarinda olmasi

+ 6n kapagin alt kisminda soguk hava girisi ve kabinin tavaninda fazladan bir egzoz
fani.

Kabinin iginde
Sizdirmaz hava engelleme plakalari ile panonun iginde sicak hava dolagimini
engelleyin. Genellikle contaya ihtiyag yoktur.

Kabin montajinin planlanmasi
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Birden fazla mod(illii kabinler

Bir surriici moduliinden ¢ikan sicak hava baska bir modile girmemelidir. Cok
modullu bir kabinde, soguk havayi (kabinin 6n tarafi) sicak havadan (arka taraf)
ayirmak igin bir duvar yerlestirmek pratik bir yontemdir. Duvar sag ve sol taraftaki iki
dikey direge baglanabilir. Modullerin tepesindeki hava ¢ikisi yukariya dogru dénik
oldugu i¢in, ayri hava akigl yonlendiricileri kullanilarak hava sicak alana
y6nlendirilmelidir. Asagdidaki 6rnege bakin.

YANDAN GORUNUM

Hava akisi gikist (1] [[) Havaakisicikisi
&
Soguk alan —_ | — Sicak alan
Siriici modiilleri \\.
~ Q Q
Hava akisgl Hava akisi

yo6nlendiricileri \p L~ saglamak igin duvar
2‘/ deligi

Duvar

o
Hava akisi girisi [:> /

Kabin montajinin planlanmasi
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Kabin isiticilan

Eger kabin icinde yogusma riski varsa kabin isitici kullanin. Isitici, temel fonksiyonu
havayi kuru tutmak olmakla birlikte, dislk sicakliklarda 1sitma amagli olarak da
gerekli olabilir. Isiticiy1 yerlestirirken, imalatgi tarafindan verilen talimatlari uygulayin.

Kabin montajinin planlanmasi
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Mekanik kurulum

Paket icerigi

Sdrici karton kutu iginde teslim edilmektedir. Agmak igin bantlar sékiin ve kutunun
st kismini gikarin.

Mekanik kurulum
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EMC/RFI filtresi ve kontrol paneli

(Surtcti moduliinin altinda —
erismek igin moduill gekip gikarin
ve sol yan kanadi agin)

Kutu icerigi:

suriict modull, fabrikada takilmis opsiyonlar ile

U¢ adet vidali kablo kelepge plakasi (iki adet gu¢ kablolari icin, bir adet kontrol
kablolart igin)

JCU kumanda Unitesi ve gli¢ Unitesi basliklarina takilacak vidal tip terminal
bloklari

Siparis edilmigse EMC filtresi (+E200) (sadece A ve B kasalariyla)
siparis edilmigse kontrol paneli montaj kiti (+J410)

Basili Hizli Kilavuzlar, siparis edilmisse basil kilavuzlar, kilavuz CD'si.

Kablo kelepge plakasi
béimeleri

montaj Kiti —————T—

Terminal bloklari ve
kilavuz bélmesi

ACS850-04 suriict
moduli

Mekanik kurulum
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Teslimat kontrolii ve siiriicii modiilii tanimlama

Hasar izi olup olmadigini kontrol edin. Kurulum ve ¢alistirmaya baslamadan 6nce,
Unitenin dogru tipte oldugunun kontrolii amaciyla tip etiketi Gizerindeki bilgileri kontrol
edin. Bkz. bélum Tip tanimlama etiketi.

Kurulumdan once

Kurulum alanini asagidaki gerekliliklere gére kontrol edin. Kasa hakkinda ayrintili
bilgi almak igin bkz. Boyut semalari.

Kurulum alani gereklilikleri

Sdrlclt onaylanan galisma kosullari igin bkz. Teknik data.

Surlct modill dik olarak monte edilmelidir. Siirliciiniin monte edilecegi ylizey
mUmkin oldugunca diiz, yanmaz malzemeden imal edilmis ve sirtucinin agirhgini
tasiyabilecek kadar dayanikh olmalidir. Suriiciiniin izerinde bulundugu zemin/
malzeme yanmaz nitelikte olmalidir.

Mekanik kurulum
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Kurulum prosediirii

Dogrudan yiizeye montaj

1. Dért deligin konumunu isaretleyin. Montaj noktalari Boyut semalari kisminda
gosterilmistir.

2. Vidalari veya civatalari igaretli konumlara sabitleyin.

3. Surlciyu yuzeydeki vidalarin tizerine yerlestirin. Not: Struclyi yalnizca
sasisinden tutarak kaldirin.

4. Vidalan sikin.

DIN rayina montaj (Yalnizca A ve B kasalari)

1. Cihazi asagidaki sekil a'da gosterildigi gibi yerine oturtun. Cihazi s6kmek igin,
cihazin lzerindeki kola sekil b'deki gibi basin.

2. iki baglanti noktasi araciligiyla siiriiciniin alt kismini montaj kaidesine baglayin.

N —

THTRE. TINEREN TR 2

I\
A\

Mekanik kurulum



Ana sebeke bobini kurulumu
Bkz. Ana bobinler bolimu, sayfa 1017.

EMC filtresi kurulumu
Bkz. EMC filtreleri bdlumu, sayfa 103.

Fren direnci kurulumu

Bkz. Direng frenleme bdlimd, sayfa 113.

41
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Elektriksel kurulumun planlanmasi

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélim, motoru, kablolari, koruyuculari, kablo yollarini ve stricinin kullanim
yollarini segerken izlemeniz uymaniz gereken talimatlari icermektedir. ABB
tarafindan verilen talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda kalan
sorunlar meydana gelebilir.

Not: Kurulum her zaman yurirlikteki yerel yasa veya dliizenlemelere uygun olarak
gergeklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya dider diizenlemeleri ihlal eden
kurulumlar igin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.

Motor segimi

Sdrictu ile birlikte bir asenkron AC endiiksiyon motoru, bir sabit miknatisli motor ya
da bir ABB senkron reliiktans motoru kullanin.

Teknik data bolimindeki deger tablosuna gére motoru (3 fazli AC endiksiyon)
secin. Tablo, her siric tipi igin tipik motor glictini listeler.

Sdriici ¢ikisina yalnizca bir kalici miknatisli motor baglanabilir. Stirlicii bakim
faaliyetleri sirasinda motorun surictiden yahtimi igin kalici miknatisli motor ile
surlict ¢ikisi arasina bir glivenlik anahtari monte edilmesini dneririz.

Besleme kesme cihazi

AC gli¢ kaynagi ve siriicl arasina manuel olarak galistirilan bir baglanti kesme
cihazi takin. Kurulum ve bakim galismalari icin, kesme cihazi acik pozisyonda Kilitli
olabilecek tipte olmalidir.

Avrupa

Eger suriici EN 60204-1 Makine Guvenligi standardina gore Avrupa Birligi Makine
Direktifine uyumluluk gerektiren bir uygulamada kullanilacaksa, kesme cihazinin tipi
asagidakilerden biri olmalidir:

* AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin yik
devresini kirmayi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3)

« EN 60947-2 ile uyumlu yalitim i¢in uygun bir devre kesici

Diger bolgeler

Kesme cihaz yirirlikteki glivenlik dizenlemeleriyle uyumlu olmalidir. Daha fazla
bilgi icin, bkz sayfa 83.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Termik asin yiik ve kisa devre korumasi

Termik asin yiik korumasi

Kablo boyutlari surticiniin nominal akimina uygun oldugunda, surtict kendisini,
girisi ve motor kablolarini termik asir yuke karsi korur. Ek termik koruma cihazlar
kullanmak gerekli degildir.

ayri termik asiri yik rélesi veya devre kesici kullaniimalidir. Bu cihazlar, kisa devre

Q UYARI! Sirlcu birden fazla motora bagliysa, her kablo ve motorun korunmasi igin
akimini kesmek igin ayri bir sigorta kullaniimasini gerektirebilir.

Motor kablosunda kisa devreye kargi koruma

Motor kablosu suruciiniin nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre
durumunda suriici motor kablosunu ve motoru korur. Ek koruma cihazlari kullanmak

gerekli degildir.

Besleme kablosu ya da siiriiclide kisa devreye karsi koruma

Besleme kablosunu, sigortalar ya da devre kesici ile koruyun. Sigorta 6nerileri Teknik
data boéluminde verilmistir. Dagitim kartina konuldugunda standart IEC gG
sigortalari veya UL tipi T sigortalar, kisa devre durumlarinda giris kablosunu
koruyacak, sirlici hasarini sinirlandiracak ve suricu iginde kisa devre oldugunda
diger cihazlarda hasar olugsmasini engelleyecektir.

Sigorta ve devre kesicilerin ¢alisma siiresi

Sigortanin ¢aligma siiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun.
Caligma sturesi tipe, besleme sebekesi empedansina, kesit alanina, besleme
kablosu malzemesine ve uzunluguna baglidir. US sigortalari "hizli sigorta” tipinde
olmalidir.

Devre kesiciler

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipinin ve yapisinin yani sira ve
besleme gerilimine baghdir. Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagl
olarak sinirlamalar mevcuttur. Besleme sebekesi 6zellikleri bilindiginde lokal ABB

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Motor termik koruma

Diizenlemelere gére motor termik asiri yike kargi korunmali ve asiri yik
algilandiginda akim kesilmelidir. Strticiide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi
kesen bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Strticli parametresi degerine
gore fonksiyon hesaplanan bir sicaklik degerini (motor termik modeline gére) ya da
motor asiri I1sI sensorleri tarafindan verilen bir gergek sicaklik géstergesini izler.
Kullanici, termik modeli ek motor ve ylk verileri ile besleyerek daha ayrintili
ayarlayabilir.

PTC sensorleri dogrudan siriici moduliine baglanabilir. Motor termik korumasi ile
ilgili parametre ayarlari icin, bu el kitabinda 53. sayfaya ve uygun yazilim el kitabina
bakin.

Topraklama hatasi korumasi

Siriict, motor ve motor kablosundaki topraklama hatalarina karsi koruma
saglamaya yonelik bir dahili topraklama hatasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir
kigisel koruma veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Topraklama hatasi koruma
fonksiyonu bir parametre araciligiyla devre disi birakilabilir, bkz. uygun yazihm
kilavuzu.

Opsiyonel EMC filtresinde, ana devre ile kasa arasina baglanmis kondansatérler
bulunmaktadir. Bu kondansatdrler ve uzun motor kablolari topraklama kagak akimini
artirir ve hatali akim devre kesicilerinin ¢alismasina neden olabilir.

Acil durdurma cihazlari

Glvenlik amagli olarak her bir operator kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin
gerekli olabilecegi diger isletim istasyonlarina acil durdurma cihazlari monte edin.

Not: Siirtici kontrol paneli Gizerindeki durdurma tusuna basiimasi motorun acil
olarak durmasini ya da suricinun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Giivenli moment kapama fonksiyonu

Sirlcu Guvenli moment kapama fonksiyonunu destekler. Daha fazla bilgi igin, bkz.
Safe torque off function for ACSM1, ACS850 and ACQ810 application guide
(3AFE68929814 [ingilizce]).

Gli¢ kablolarinin segilmesi

Genel kurallar

Besleme (giris glicli) ve motor kablolarinin boyutlarini lokal diizenlemelere uygun
olarak belirleyin.

+ Kablo, slirGcu yuk akimini her zaman tasiyabilecek nitelikte olmalidir. Nominal
akimlar i¢in, bkz. Teknik data bolimu.

+ Kablo, devamli olarak kullanilan iletkenin en az 70°C (US: 75 °C [167 °F]) izin
verilen maksimum sicaklik degerine sahip olmalidir.

* PE iletkeninin/kablosunun (topraklama kablosu) endliktansi ve empedansi, ariza
kosullari altinda ortaya ¢ikan izin verilen temas gerilimine gore Uretilmis olmalidir
(bdylece, bir topraklama arizasi meydana geldiginde, ariza noktasi gerilimi asiri
derecede artmaz).

* 500 VAC degerine kadar 600 VAC kablo kabul edilir.
« EMC gerekKlilikleri igin, bkz. bolim Teknik data.

CE ve C-tick isaretlerinin EMC gerekliliklerini karsilamak igin simetrik blendajli motor
kablosu (asagidaki sekle bakin) kullaniimahdir.

Giris kablosu icin dort iletkenli bir sisteme izin verilmektedir, ancak blendajli simetrik
kablo tavsiye edilmektedir. Koruyucu iletken faz iletkenleri ile ayni metalden
yapilmissa, koruyucu iletken olarak calistirmak igin blendaj iletkenligi asagidaki
sekilde olmalidir:

Tek fazli iletkenin kablo kesit alani (S) Koruyueu "e'ke:lrn’l"(ig")"”m kablo kesit
p
S <16 mm? S
16mm2<3535 mm? 16 mm?
35mm?<S A

Dort iletkenli bir sistemle kargilastirildiginda, simetrik blendajli kablo kullaniimasi
tum sirlcu sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun yani sira, motor yatak
akimlarini ve asinmayi da azaltir.

Motor kablosu ve PE 6rglsu (bulkuili blendaj), elektromanyetik emisyonun yani sira,
kablo digindaki dengesiz akimlarin ve kapasitif akimin azaltilmasi amaciyla mimkin
oldugunca kisa tutulmalidir.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Alternatif gii¢ kablosu tipleri
Sdricu ile birlikte kullanilabilen gli¢ kablosu tipleri agagida verilmektedir.

Motor kablosu
(besleme kablosu igin de 6nerilir)
Simetrik blendajli kablo: li¢ fazli iletkenler veya bir Not: Kablo blendajinin iletkenligi yeterli degilse, ayr
esmerkezli veya simetrik yapili PE iletkeni ve bir blendaj bir PE iletkeni gerekir. Bkz. yukaridaki Genel kurallar
bélima.
PE iletkeni B f
Blenda| ;
ve blendaj ) Blendaj
PE o FE
Besleme kablosu igin uygun .~ Blendaj
Dort iletkenli sistem: ¢ faz iletkeni ve bir koruyucu
iletken.
PE PE

izin verilmeyen gii¢ kablosu tipi

Asagidaki gli¢ kablosu tipine izin veriimez.

Giris ve motor kablaji icin herhangi bir kablo boyutunda her
bir faz iletkeni i¢in ayri blendaja sahip simetrik blendajl
kabloya izin verilmez.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Motor kablosu blendaiji

Egder motorun kablo ekrani, motorun tek koruyucu toprak iletkeni olarak
kullaniimigsa, ekranin iletkenliginin yeterli oldugundan emin olun. Yukaridaki Genel
kurallar bélimine veya IEC 61439-1'e bakin. Yayimlanan ve iletilen radyo frekansi
emisyonlarini etkin sekilde 6nlemek igin ekran iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin
en az 1/10'u olmalidir. S8z konusu gereksinimler, bakir veya aliiminyum ekranla
kolay bir sekilde karsilanir. Strtctinin motor kablosu ekrani igin minimum
gereksinim asagida verilmektedir. Esmerkezli bakir tel katmani ve acik bakir serit
burgusundan olusmaktadir. Blendaj ne kadar iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve
yatak akimlari da o kadar dusuktdr.

Dis yalitim Bak|r\te| ekran Bakir serit burgusu i¢ yalitim

Kablo gekirdegi

Endiiktif yiik durumunda réle gikig kontaklarinin korunmasi ve
kesintilerin azaltilmasi

Enduiktif yUkler (réleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere
neden olurlar.

Sirtci réle gikiglari, yiksek voltaj tepe noktalarina karsi varistorlerle (250 V)
korunur. Bunun yani sira, kapanma sirasinda elektromanyetik emisyonun minimum
seviyeye indirilmesi amaciyla endktif yiklerin giirllti azaltici devrelerle (varistorler,
RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) korunmasi 6nerilir. Engellenmemeleri
durumunda kesintiler, kapasitif veya enduiktif olarak kontrol kablosundaki diger
iletkenlerle baglanti kurabilir ve sistemin diger parcalarinda ariza riski olusturabilirler.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Koruyucu pargayi role gikisina degil, mimkin oldugu kadar endiiktif yike yakin

monte edin.

i —"—c 230 VAC

\ i
i i—o 230 VAC

~U

Yukaridaki yerlerdeki PELV gereksinimleri g6z 6niine alinarak 2000 m

(6562 ft)

Sirtcinun réle ¢ikislari, 48 V'tan daha yiksek bir gerilimle kullaniliyorsa, 4000
metreden (13123 feet) daha yiksek kurulum yerlerindeki Koruyucu Asiri Dislk
Gerilim (PELV) gerekliliklerini kargilamaz. 2000 metre (6562 feet) ve 4000 metre
(13123 feet) arasindaki kurulum yerlerinde, 48 V'tan daha yiiksek bir gerilimle bir
veya iki réle ¢ikisi kullaniliyorsa ve kalan role cikislari 48 V'tan daha duslk bir
gerilimle kullaniliyorsa, PELV gereklilikleri kargilanmaz.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Kontrol kablosu se¢imi

Tum kontrol kablolarinin blendajli olmasi 6nerilir.

Analog sinyaller igin cift blendajli blkuli kablo ¢ifti 6nerilir. Darbe enkoderi kablolari
icin enkoder Ureticisi tarafindan saglanan talimatlari uygulayin. Her bir sinyal igin ayri
blendajli bir ¢ift kullanin. Farkli analog sinyaller igin ortak dénus kullanmayin.

Algak gerilim dijital sinyalleri igin cift blendajli kablo en uygun alternatiftir ancak tek
blendajli bukiimli ok giftli kablo da (sekil b) kullanilabilir.

a b
Cift blendajli biikiimlii Tek blendajli blikiimlii gok
kablo ifti ciftli kablo

Analog ve dijital sinyaller igin ayri kablolar ¢ekilmelidir.

Gerilimleri 48 V degerini agsmamasi kosuluyla role tarafindan kontrol edilen sinyaller,
dijital giris sinyalleriyle ayni kablolar icinde kullanilabilir. Rdle tarafindan kontrol
edilen sinyallerin bukimli gift olarak kullaniimasi 6nerilir.

24 V DC ve 115/230 V AC sinyalleri asla ayni kabloda taginmamalidir.

Role kablosu

Orme metalik ekranli kablo tipi (6rnegin, Lapp Kabel'in OLFLEX (iriin{i, Almanya)
ABB tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli kablosu

Kontrol panelini suriicliye baglayan kablo 3 metreden (9,8 ft) daha uzun olmamalidir.
ABB tarafindan test edilen ve onaylanan kablo tipi, kontrol paneli opsiyon setlerinde
kullanilir.

Motor sicaklik sensoriiniin siiriicii GG'sine baglanmasi

Bkz. sayfa 68.

Kablolarin yonlendirilmesi

Motor kablosunu diger kablo yollarindan ayri olarak yénlendirin. Birgcok siriiciiniin
motor kablolari birbirlerinin yaninda paralel olarak kurulduklarinda calistirilabilir.
Motor kablosu, giris glicu kablosu ve kontrol kablolarinin farkli tepsilerde kurulmasi
tavsiye edilmektedir. Suricu ¢ikis geriliminde aniden olusan degisikliklerin neden
oldugu elektromanyetik parazitleri azaltmak amaciyla motor kablolarini diger
kablolarla birlikte uzun bir sekilde paralel olarak désememeye 6zen gdsterin.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Kontrol kablolarinin gii¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, bunlari mimkin
oldugunca 90 derecelik agiyla yerlestirin. Surtcliden ekstra kablo gecirmeyin.

Kablo tepsileri birbirleri ve topraklama elektrotlari ile diizgiin bir elektrik baglantisina
sahip olmalidir. Potansiyelin lokal olarak esitlemek igin altiminyum tepsiler
kullanilabilir.

Kablo yollarinin semasi asagidadir.

Besleme kablosu Besleme kablosu
A . A
min. 200 mm (8 ing) o i i
v ( —|90 Motor kablosu y ™™ 300 mm (12 ing)
Siirtict I Kontrol kablolari
A .
I y min- 500 mm (20")  Eren direnci kablosu
90°|_
Motor kablosu
oL J
90 Y min. 500 mm (20”)
Kontrol kablosu kanallari
24V 230V 24V 230V

24V kablosu 230 V igin 24V ve 230 V kontrol kablolarini
yalitiimamigsa veya 230 V igin kabin icinde ayri kanallardan
bir yalitim mansonuyla gegirin.

yalitimamigsa izin verilmez.

Elektriksel kurulumun planlanmasi
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Elektrik kurulumu

Bu boéliimiin igindekiler

A

Bu bélim, strtcliniin mekanik ve elektriksel kurulum proseduruni igerir.

UYARI! Bu bélimde anlatilan ¢aligsmalar sadece yetkili bir elektrik teknisyeni
tarafindan gergeklestirilmelidir. Bu el kitabinin ilk sayfalarinda Giivenlik talimatlari
kismina uygun hareket edin. Giivenlik talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya
6lum ile sonuglanabilir.

Kurulum sirasinda siiriiciiniin besleme (girig giicii) ile baglantisinin kesilmis
oldugundan emin olun. Siiriicii zaten beslemeye bagliysa giris giicii
baglantisini kestikten sonra 5 dakika boyunca bekleyin.

Kapak tertibatinin ¢ikarilmasi

Kapak tertibati, opsiyonel moddillerin kurulmasi ve kontrol kablolarinin baglanmasi
Oncesinde ¢ikariimalidir. Kapak tertibatini gikarmak igin bu prosedurd izleyin.
Sayilar, asagidaki gizimleri gosterir.

« Bir tornavidayla hafifce ¢ikintiya (1) bastirin.

« Alt kapak plakasini yavasca asaglya kaydirin ve gekerek gikarin (2).

» Varsa, panel kablosu (3) baglantisini kesin.

« Kapak tertibatinin Ust kisminda bulunan vidayi (4) ¢ikarin.

« ki gikinti (5) yardimiyla, kaidenin alt kismini dikkatle disar dogru gekin.
Ayni iglemleri tersine dogru tekrarlayarak kapagdi geri takin.

Not: Alt kapak plakasi bir FEN arabirim moduili takili oldugunda yerine girmiyor.
Sdriclyl bir kabin igerisine kurmak gibi baska bir yéntemle siriiclyl temastan
koruyun.

Elektrik kurulumu
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Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Siiriici

Test islemleri sUrlicliye zarar verebileceginden sirticinun herhangi bir pargasi
Uzerinde gerilim toleransi veya yalitim direnci testleri (6rnegin, hi-pot veya megger)
gerceklestirmeyin. Her siriicli, fabrikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim
acisindan test edilmistir. Ayrica, surticl iginde test gerilimini otomatik olarak kesen
gerilim sinirlama devreleri bulunmaktadir.

Besleme kablosu
Striiclye baglamadan énce lokal yasalara uygun olarak besleme (giris) kablosunun
yalitimini kontrol edin.

Motor ve motor kablosu
Motor ve motor kablosu yalitimini agagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun motora bagli ve U2, V2 ve W2 sliriicl ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. 1000 VDC olctim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile motor Koruyucu
Topraklama iletkeni arasindaki yalitim direncini élgtiin. ABB motorunun yalitim
direnci 100 Mohm'u gegmelidir (referans deger, 25°C veya 77°F'de). Diger
motorlarin yahtim direnci igin lutfen Ureticinin talimatlarina bakin. Not: Motor
muhafazasi igcindeki nem yalitim direncini disurecektir. Eger nemden siiphe
edilirse motoru kurulayin ve 6lgimu tekrarlayin.

)

Fren direnci tertibati
Fren direnci tertibati (eder varsa) yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Direng kablosunun dirence bagli ve R+ ve R- sirlci ¢ikis terminalleriyle
baglantisinin kesik oldugundan emin olun.

2. Sirlcl ucunda direng kablosu R+ ve R- iletkenlerini birbirine baglayin. 1 kV DC
6lgiim gerilimi kullanarak birlestirilen iletkenler ile PE iletkeni arasindaki yalitim
direncini 6lgtin. Yalitim direnci 1 Mohm'dan ylksek olmalidir.

R+

) -1

Elektrik kurulumu
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Gii¢ kablosu baglantisi
Gii¢ kablosu baglanti semasi

Alternatifler igin, bkz. Elektriksel kurulumun 11 L
planlanmasi: Besleme kesme cihazi l

(sayfa 43). \ \@

CHK-xx ana gsebeke bobini (opsiyonel). Bkz.

|
g
I
bolim Ana bobinler (sayfa 107). = ,1\, _
JFIl-xx EMC filtresi (opsiyonel). Bkz. bélim EMC = —I
filtreleri (sayfa 103). \ YYD

| [
UDC+UDC— konektdrleri genel DC r|_ T _|_I
yapilandirmalari igin kullanilabilir. Bkz. sayfa 63. I~
e |
= =t=t |
ACS850-04 [N S

duldt filtresiffiltreleri r— "
(opsiyonel). Bkz. blom " _ ‘= | 3) i
du/dt ve genel mod FA’ ;*l
filtreleme (sayfa 109). T

Opsiyonel fren direnci
(bkz. bélim Direng
frenleme [sayfa 113])

Notlar:

« Eger blendaijli besleme (girig) kablosu kullaniliyorsa ve blendajin iletkenligi yeterli degilse (bkz. bélim Motor
kablosu blendaji, sayfa 48), toprak iletkenli bir kablo (1) veya ayri bir PE kablosu (2) kullanin.

« Motor kablo baglantilari igin, kablo blendajinin iletkenligi yeterli degilse (bkz. b6lim Motor kablosu blendayji,
sayfa 48) ve kablonun simetrik toprak iletkenleri yoksa, ayri bir toprak kablosu (3) kullanin.

Elektrik kurulumu
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Prosediir

Her bir kasa tipi icin kablo semalari ve sikma momentleri 60 - 62 arasindaki
sayfalarda bulunmaktadir.

1. Yalnizca C ve D kasa tipleri: Strtcunun Ust ve alt kismindaki iki plastik konektori
cikarin. Her kapak iki adet vida ile baglanir.

2. IT (topraklanmamisg) ve kdseden topraklamali TN sistemlerinde, dahili
varistorlerin ve EMC filtrelerinin baglantisini kesmek igin asagidaki vidalari
cikarin (opsiyon +E200):

*VAR (A ve B kasalari, besleme terminallerinin yakininda bulunur)
*EMC, VAR1 ve VAR2 (C ve D kasalari, glg Unitesinin 6n kisminda bulunur).

ohm'un uzerinde] gl¢ sistemi) varistorlerininffiltrelerinin baglantisi kesilmemis bir
surtcundn bulunmasi durumunda, sistem suriicu varistorleri/ffiltreleri aracihidiyla
topraklama potansiyeline baglanacaktir. Bu, tehlikeye veya suriiclide hasara neden
olabilir.

2 UYARI! IT sisteminde (topraklanmamis gu¢ sistemi veya ylksek direngli toprakli [30

Varistorler/filtreler sékilmemis bir striiciniin késede topraklamali TN sistemine
kurulmasi durumunda surtici hasar gorecektir.

3. Sdruct ile birlikte verilen iki kablo kelepge plakasini (bkz. sayfa 59) yukariya ve
asaglya baglayin. Kablo plakalari aynidir. Kablo kelepge plakalarini agagidaki
sekilde kullanarak daha yiksek EMC uyumlulugunun yani sira gii¢ kablolari igin
gerilim bogaltma iglevi saglanir.

. Glg kablolarini, kablo kelepgelerinde blendajin ¢iplak olacagi sekilde soyun.
. Kablo blendaj tellerinin uglarini érgilere dogru bikdn.

. Faz ileticilerin uglarini soyun.

N o 0o M

. Faz iletkenlerini stirGiciiniin U1, V1 ve W1 terminallerindeki besleme kablosuna
baglayin.
Motor kablosunun faz iletkenlerini U2, V2 ve W2 terminallerine baglayin.
Direng kablosu iletkenlerini (eger varsa) R+ ve R— terminallerine baglayin.
C veya D kasalarinda, 6nce iletkenlerle birlikte verilen vida terminal pabuclarini
takin. Vida pabuglarinin yerine kivrimli pabuglar kullanilabilir.

8. Kablo kelepgelerini ¢iplak kablo blendajlarina sikin.

9. Her blendaj érgusiine bir kablo pabucunu kivirin. Pabuclari toprak terminaline
baglayin.
Not: Orgiiniin uzunlugu ile blendajsiz faz iletkenlerinin uzunlugu arasinda bir
denge kurmaya calisin; ideal olarak her ikisi de miimkin oldugunca kisa
olmaldir.

10. Ciplak blendaj ve 6rgliyd yalitim bandiyla kapatin.

Elektrik kurulumu



58

11. C veya D kasalarinda, besleme ve motor kablolarinin konmasi igin konektor
kapaklarinin kenarlarinda yuvalar agin. Kapaklari geri takin. (Vidalari 3 N-m [25
Ibf-ing] ile sikin).

12. Unitenin disinda yer alan kablolari mekanik olarak sabitleyin.

13. Besleme kablosu blendajinin diger ucunu veya dagitim panosundaki PE
iletkenini topraklayin. Eger ana sebeke bobini ve/veya EMC filtresi (opsiyon
+E200) varsa, dagitim panelinden surtcuye kadar kesintisiz olarak PE iletkeni
bulundugundan emin olun.

Motor kablo blendajinin motor ucunda topraklanmasi

Minimum radyo frekansi paraziti igin kablo blendajini, motor terminal kutusunun
gecisinde 360 derece topraklayin

360 derece topraklama
g,

lletken contalar

veya blendaji, dizlestirilmis blendajin uzunlugunun 1/5'inden daha genis olacak
sekilde blkerek topraklayin.

b>1/5"-a

Elektrik kurulumu



59

Glg kablosu kelepge plakalarinin kurulumu

Sdrdctu ile birlikte birbirinin aynisi olan iki adet gli¢ kablosu kelepge plakasi
verilmektedir. Asagidaki resimde A kasasi ile bir strlct bulunmaktadir; kurulum
diger kasalar ile aynidir.

Not: Ozellikle kablo kelepgeleri kullanilimiyorsa muhafaza iginde kablolarin uygun
sekilde desteklenmesi hususunda dikkatli olun.

Kasa A ve B: 1,5 N-m (13 Ibf-ing)
Kasa C ve D: 3 N'm (25 Ibf-ing)

Elektrik kurulumu
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Glg kablosu baglantisi — kasa tipi A

Besleme
kablosu

e

Ciplak blendajda kablo
kelepgesi 1,5 N-m(13 Ibf-ing)

Kablo kelepgesinin altinda
¢iplak blendaji yalitim bandiyla
kapatin

I
\15 N-m (13 Ibf-ing)

P

@ @

@ @ @

il

UDC+UDC-

U1 Vi wi (VAR
*n@); fli

Motor kablosu

Fren direnci kablosu

|_—05..06N'm

(4.4 .53 Ibf-ing)

__/

= 0,5...0,6 N'm

(4,4 ... 5,3 Ibfing)

Kablo kelepgesinin Uzerinde
¢iplak blendaji yalitim bandiyla
kapatin

Ciplak blendajda kablo
kelepgesi 1,5 N-m (13 Ibf-ing)

Terminal kablo boyutu kapasitesi igin, bkz. sayfa 91.
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Glg kablosu baglantisi — kasa tipi B
Besleme

kablosu

Ciplak blendajda kablo
L — kelepgesi 1,5 N-m (13 Ibf-ing)

e==glo=—=cH
Kablo kelepgesinin altinda ¢iplak
/ blendaji yalitim bandiyla kapatin

1,5 N'm (13 Ibf-ing)

1,2...1,5N-m (10,6 ... 13,3 Ibf-ing)

\

1,5 N-m (13 Ibf-ing)

Kablo kelepgesinin lizerinde
¢iplak blendaji yalitim bandiyla
kapatin

Giplak blendajda kablo
kelepgesi 1,5 N'm
(13 Ibf-ing)

Motor kablosu Fren direnci kablosu

Terminal kablo boyutu kapasitesi icgin, bkz. sayfa 91.

Elektrik kurulumu



62

Gli¢ kablosu baglantisi — kasa tipi C ve D (konektor kapaklari ¢ikariimis)

Besleme

kablo

Kablo kelepgesinin altinda
¢iplak blendaji yalitim bandiyla
kapatin

Giplak blendajda kablo
kelepgesi 1,5 N-m (13 Ibf-ing)

Kasa C:

3 N-m (25 Ibf-ing)
Kasa D:

18 N'm

(160 Ibf-ing)

15 N'm
(11 Ibf-ft)

Vida pabucu ayrintilarn

15 N-m (11 Ibf-ft)

3N'm
(25 Ibf-ing)

\

\

d
i 3Nm
(25 Ibf-ing)

Dogrudan pabug baglantisi

Birlikte verilen vida pabuglarinin
kullaniminin  yerine gl¢ kablosu
iletkenleri, vida pabuclari ¢ikarilip
kivrimli pabuglar takilarak siricu
terminallerine baglanabilir.

> 15Nm

(11 Ibf-ft)

Kasa C:

3 N'm (25 Ibf-ing)
Kasa D:

18 N'm (160

l Ibf-ing)

Kablo kelepgesinin
Uizerinde ¢iplak blendaji
yalitim bandiyla kapatin

Ciplak
blendajda

kablo kelepgesi
1,5 N'm
(13lIbf-ft)

Motor kablosu Fren direnci kablosu

Terminal kablo boyutu kapasitesi igin, bkz. sayfa 91.
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DC baglantisi

UDC+ ve UDC- terminalleri bir dizi ACS850 surutcusinin ortak DC yapilandirmasi
icin tasarlanmistir; motor modunda bir surrtict tarafindan Uretilen rejeneratif
enerjiden diger siruculer tarafindan faydalanilabilmesini mimkin kilmaktadirlar.

Glug gerekliligine bagh olarak AC beslemesine bir ya da daha fazla siricu baglanir.
AC beslemesine iki ya da daha fazla sirlclinin baglanmasi durumunda, her AC
baglantisi duizelticiler arasinda akimin esit olarak dagitiimasinin saglanmasi
amaciyla bir ana sebeke bobini ile donatiimalidir. Asagidaki semada iki yapilandirma
drnegi gorilmektedir.

AC beslemesi

UDC+| "~ UDC+ | #=~ UDC+ | "~

UbC- ~< Ubc- ~Z UDC— ~<

AC beslemesi

i

Ana bobinler

[

UDC+ |  po UDC+ | UDC+ |  r

ubc- % ubC- 7$ ubC- %
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Her sirlciiniin bagimsiz bir DC kondansatori 6n sarj devresi bulunur.

uDC+ UDC- Ut Vi wi
re— - 2% P
I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

#0-0S8SOV

On sarj devresi

L — -

(R (0 0

U2 v2 w2

DC baglantisi degerleri 91. sayfada verilmistir.

Genel DC yapilandirmalari hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. Common DC
configuration for ACS850-04 drives application guide (3AUA0000073108 [ingilizce]).
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Opsiyonel modiillerin kurulmasi

Opsiyon kodlari (bkz. Tip tanimlama anahtari, sayfa 26) kullanilarak siparis edilen
fieldbus adaptorleri, I/O uzatmalari ve enkoder arabirimleri gibi opsiyonel modiiller,
fabrikada 6nceden kurulur. JCU kontrol Unitesindeki yuvalara (kullanilabilir yuvalar,
icin bkz. sayfa ) ek modul monte etmek icin talimatlar agagida verilmistir.

Mekanik kurulum
« JCU kontrol Uinitesindeki kapak tertibatini gikarin (bkz. sayfa 53).
* Yuva konektoriindeki koruyucu kapagi (varsa) gikarin.
» Modulu dikkatli bir sekilde suriictideki yerine takin.
« Vidayi sikin.

Not: EMC gereksinimlerini karsilamak ve moddulun diizgiin sekilde ¢calismasi igin
vidanin diizgiin sekilde monte edilmesi gerekmektedir.

« Modulun elektriksel kurulumu tamamlandiktan sonra kapak tertibatini geri takin.

—

Elektrik kurulumu

Ozel kurulum ve kablo baglantisi talimatlari igin  Kontrol kablolarinin topraklanmasi
ve yénlendirilmesi béluminde 66. sayfaya ve uygun opsiyon kilavuzuna bakin.

Elektrik kurulumu
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Kontrol kablolarinin baglanmasi

JCU kontrol iinitesine kontrol baglantilar

Notlar:

[ACS850 standart kontrol programi
(Fabrika makrosu) ile varsayilan ayar.
Diger makrolar igin, bkz. yazilm
kilavuzu.]

*Toplam maksimum akim: 200 mA
Gosterilen kablolar yalnizca
demonstrasyon amaghdir. Konektér ve
jumper kullanimi hakkinda daha fazla

bilgi metinde bulunmaktadir; ayrica bkz.

bélim Teknik data.

Kablo boyutlari ve sikma torklari:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Tork: 0,5 N-m (5 Ibf-ing)

XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:
0,5... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Tork: 0,3 N'm (3 Ibf-ing)

Terminal bashklar ve jumper'larin
sirasi

XPOW
(2 kutuplu, 2,5 mm2)

XRO1
(3 kutuplu, 2,5 mm?)

XRO2
(3 kutuplu, 2,5 mm2)

XRO3
(3 kutuplu, 2,5 mm2)

XD24
(4 kutuplu, 2,5 mm?)

00

DI/DIO topraklama segimi

XDI
(7 kutuplu, 1,5 mm?)

XDIO
(2 kutuplu, 1,5 mm?)

XAl
(7 kutuplu, 1,5 mm?)

Al1, A2
XAO

(4 kutuplu, 1,5 mm?)
T

XD2D

(3 kutuplu, 1,5 mm?)
XSTO (turuncu)

(4 kutuplu, 1,5 mm?)

XPOW
Harici glig girisi +24vI
24VDC,16A GND
XRO1, XRO2, XRO3
Réle gikisi RO1 [Hazir] E NO 1 @
250 VAC /30 VDC { COM 2
2A “ e |3
Réle gikist RO2 [Modiilasyonda] [ [_No 4
250 VAC /30 VDC — COM 5
24 e 1]
Réle ¢ikist RO3 [Hata(-1)] _No 7
250 VAC /30 VDC - COM 8
2A e |
XD24
+24 VDC* +24 VD 1
Dijital girig toprak hatti DIGND 2
+24 VDC* +24 VD 3
Dijital girig/cikis toprak hatti DIOGND | 4
Toprak segim jumper'i
XDI
Dijital giris DI [Stop/Start] DI 1 —
Dijital giris DI2 DI2 2
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 Dl4 4
Dijital giris DI5 DI5 5
Dijital girig DI6 veya termistor girisi Dl6 6
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/gikis DIOT [Cikis: Hazir] ool |1 |—%—1
[ ijital giris/cikis DIO2 [Cikis: Galisiyor] [ bio2 T 2 b—®—
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Toprak AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile segilebilir) [Hiz Al1+ 4
referansi 1] Al1- 5
N S ; _—_— Al2+ 6
Analog girig Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile segilebilir) A 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al
Al2 akim/gerilim segim jumper'i Al2
XAO
Analog gikis AO1 [Akim %] Aot 1 1 :C)
AO1- 2 1
Analog gikis AO2 [Hiz %] AOZ+ 3 :Q
AO2- 4 1
XD2D
Sdriict - stirticti baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Striict-stricti baglantisi veya dahili fieldbus (EFB) arayiizl. A 2
BGND 3
OouT1
e - o ouT2 |
STO AKTIF. Sirriiciiniin start almast icin her iki devre kapatiimalidir. N .
IN2

Kontrol paneli baglantis

Bellek Unitesi baglantisi
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Jumper'lar

DI/DIO topraklama segicisi (XD24 ve XDI arasinda bulunur) — DIGND'nin (DI1...DI5
dijital girigleri i¢in topraklama) dalgalanip dalgalanmadigini veya DIOGND'ye
(DI6 dijital girisi ve DIO1 ile DIO2 dijital giris/¢ikislar igin topraklama) bagh olup
olmadigini belirler. DIGND dalgalanirsa, DI1...DI5 ortak hattinin (GND ya da
V) XD24:2'ye baglanmasi gerekir. (Bkz. JCU yalitim ve topraklama semasi,

sayfa 94.)
DIGND dalgalanmasi DIOGND'ye bagli DIGND
2§ 2§
ix ix
g 1 EIE] 1
2 2

Al1 — Analog giris Al1'in akim veya gerilim girisi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
9 oo A copd|AlM
Al2 Al2
1 1

Al2 — Analog giris Al2'nin akim veya gerilim girisi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
Al Al
Bd oo |AI2 ood|Al2
1 1

T — Surtcu - strtict baglanti sonlandirma. Surici baglantidaki son Unite ise ACIK
pozisyonunda olmalidir.

Sonlandirma ACIK Sonlandirma KAPALI
Edo [T | oEd|T |

Kontrol (nitesi (XPOW) harici gii¢ kaynagi

Kontrol birimi igin harici +24 V (minimum 1,6 A) gliic kaynagi XPOW terminal bloguna
baglanabilir. Asagidaki durumlarda harici gi¢ kaynagi kullanimi dnerilir:

» slrlcunin ana beslemeye baglanmasinin ardindan uygulamanin hizli baglamasi
gerektiginde

 giris glict besleme baglantisi kesildiginde fieldbus iletisimi gerektiginde.
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Termistor girigi olarak DI6 (XDI:6)

Motor asiri 1sis1 6l¢imi igin bu girise 1...3 PTC sensorleri baglanabilir.

Bir sensér Ug sensér
Motor \ XDr:6 2 s
o ' Motor - L .
L@ : " l —{XD24:1
3,3 nF
T l 33nF :
T 2630 VAC 2630 VAC
Notlar:

» Kablo ekranlarinin her iki ucunu dogrudan topraga baglamayin. Bir ugta
kondansatoér kullanilamiyorsa, blendajin bu ucunu baglamadan birakin.

+ Sicaklik sensoérlerinin baglanmasi, parametre ayariyla ilgilidir. Bkz. sirlicu yazihm
el kitabi.

+ PTC (ve ayrica KTY84) sensorleri, alternatif olarak bir FEN-xx enkoder
arabirimine baglanabilir. Bkz. kablo bilgileri icin arabirim kullanim kilavuzu.

+ Pt100 sensorleri, termistor girisine baglanmamalidir. Bunun yerine, asagida
gosterildigi gibi bir analog giris ve bir analog akim ¢ikisi (JCU'da veya bir GG ilave
moduliinde bulunur) kullanilir. Analog giris, gerilime gére ayarlanmalidir.

Bir Pt100 sensori Ug Pt100 sensorii
Mot \ - T AT ) | O
otor ol o Motor L . _
All- (U) o — Al1-(U)
! ' : T T T | .
— AOx (1) — —— AOX (I)
" —| AGND : — AGND
13’3 nF 13,3 nF
T 2630VAC T 2630 VAC
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UYARI! Yukaridaki resimde gosterilen girisler IEC 60664'e gore yalitimadigindan,
motor sicaklik sensdrl baglantisi igin motorun elektrikli parcalari ile sensér arasinda
¢ift ya da guclendirilmis yalitim olmasi gereklidir. E§er montaj bu sarti saglamiyorsa,

* tim GG terminalleri temasa karsi korunmalidir ve bagka bir ekipmana
baglanmamalidir

veya

« sicaklik sensori G/C terminallerinden yahtiimis olmalidir.

Siriicu-striici baglantisi (XD2D)

Surilcu-siriict baglantisi, bir master ve birden fazla follower ile temel
master/follower iletisimini mimkun kilan bir halkal zincirli RS-485 iletisim hattidir.

Bu terminal blogunun yaninda bulunan sonlandirma etkinlestirme jumper'i T (bkz.
yukaridaki Jumper'lar b6limu), strici-slrict baglantisinin sonundaki siriiciilerde
ACIK seklinde ayarlanmalidir. Ara suriicilerde jumper KAPALI pozisyonuna
ayarlanmalidir.

Kablo olarak blendajli gift bikiimlii kablo (~100 ohm, 6rn. PROFIBUS uyumlu kablo)
kullaniimalidir. Yiksek dayaniklilik saglamak icin yiiksek kalitede kablo kullaniimasi
onerilir. Kablo miimkin oldugunca kisa tutulmalidir, baglantinin maksimum uzunlugu
100 metredir (328 ft). Gereksiz ¢evrimlerden ve kablolarin gl¢ kablolarinin
yakinindan gekilmesinden (motor kablolari gibi) kaginiimalidir. Kablo blendajlari 70.
sayfada gosterilen sekilde surtict Gzerindeki kontrol kablosu kelepge levhasina
topraklanmalidir.

Asagidaki semada, surlcu-sirici baglantisi kablo baglantisi goésterilmistir.

. - o~ el - I -~ o~ el - . - o~ el
[ < =) [ m < o - < [a)
=00 T =00
(] [} (]
El XD2D ° XD2D El XD2D
Sonlandirma AGIK Sonlandirma KAPALI Sonlandirma AGIK
JCU JCU JCU
Sdrici 1 Sdrici 2 Sdrdci n

Not: Surici-siruci baglantisi ancak dahili fieldbus arabirimi devre digi
birakildiginda kullanilabilir. Dahili fieldbus arayiizii hakkinda daha ayrintili bilgi igin,
bkz. yazilim kilavuzu.

Elektrik kurulumu
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STO AKTIF (XSTO)

Sirlcunun baglamasi igin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali
olmalidir. Bu, bir glivenlik anahtari ve ilgili kablolar ile uygulanir. Bkz. sayfa 66.

Varsayilan olarak, terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulunmaktadir.
Sirlcuye harici STO AKTIF devresi baglamadan 6nce jumper'lar gikarin.

ACSM1, ACS850 ve ACQ810 stiriiciiler igin glivenli moment kapatma islevi
uygulama kilavuzunda (3AFE68929814 [Ingilizce]) daha fazla bilgiye ulagilabilir. ligili
parametre ayarlari igin, bkz. uygun yazilim kilavuzu.

Kontrol kablolarinin topraklanmasi ve yonlendirilmesi

JCU kontrol tnitesine bagdh tim kontrol kablolarinin blendajlari, kontrol kablosu
kelepce levhasinda topraklanmalidir. Plakay! sol altta gdsterilen sekilde sabitlemek
icin dort M4 vidayi kullanin (ayrica vidalardan ikisi, kapak montaj braketini tutmak
icin kullanilir). Plaka siriciiniin st ya da alt kismina takilabilir.

Baglamadan &nce kablolari, asagidaki semada gosterilen sekilde kapak montaj
braketinden gegirin.

Blendaijlar, JCU terminallerine miimkiin oldugunca yakin ve siirekli olmaldir.
Kelepgenin ¢iplak blendaja baski uygulayacadi sekilde kablonun yalnizca dis
korumasini soyun. Terminal blogunda, tim telleri icine alacak sekilde i1si korumasi ya
da yahtim bandi kullanin. Blendaj (6zellikle birden fazla blendaj oldugu zamanlarda)
bir pabug ile sonlandirilabilir ve kelepge levhasina vida ile baglanabilir. Blendajin
diger ucunu bosta birakin veya birka¢ nanofarad (6rn. 3,3 nF / 630V) ylksek
frekansli kondansator (izerinden dolayl olarak topraklayin. Blendaj ayni topraklama
hattinda ve ug noktalari arasinda énemli bir gerilim diismesi yok ise, her iki ugtan
dogrudan topraklanabilir.

Bkl sinyal kablosu giftlerini terminallere mimkin oldugunca yakin tutun. Dénus
teli ile birlikte kablonun bukilmesi iletken kuplajdan kaynaklanan kesintileri azaltir.

Kapak tertibatini 53. sayfadaki talimatlara gére geri takin.

Elektrik kurulumu
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Kelepge levhasinin monte edilmesi Kontrol kablolarinin yonlendirilmesi

it‘
|
Bostaki teller igin 1s1 korumasi
veya yalitim bandi kullanin

0,7 N'm
(6.2 Ibf-ing)

Kelepgede kablonun dis korumasini
=/ ! cikarin ve kablo ekranina ulasin. Kelepceyi
1,5 N'm (13 Ibf-ing) ile sikin

Elektrik kurulumu
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Kurulum kontrol listesi

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélimde sirict modulinin mekanik ve elektriksel kurulumu icin kontrol listesi
bulunmaktadir.

Kontrol listesi

Devreye almadan dnce suruci modulunin mekanik ve elektriksel kurulumunu
kontrol edin. Kontrol listesini bagka biriyle birlikte gézden gegirin. Unite (izerinde
calismaya baglamadan 6nce, bu el kitabinin ilk sayfalarindaki Giivenlik talimatlari
bolimUinu okuyun.

Sunlari kontrol edin...

MEKANIK KURULUM

O  Ortam galisma kosullar uygun. (Bkz. Mekanik kurulum, Teknik data: Degerler, Ortam
kosullari.)

O Unite kabine uygun sekilde baglanmis. (Bkz. Kabin montajinin planlanmasi ve Mekanik
kurulum.)

O Sogutma havasi serbest sekilde akiyor.

O Motor ve tahrik edilen ekipman galistirmaya hazirdir. (Bkz. Elektriksel kurulumun
planlanmasi, Teknik data: Motor baglantisi.)

ELEKTRIKSEL KURULUM (Bkz. Elektriksel kurulumun planlanmasi, Elektrik kurulumu.)

O  Surici IT (topraklamasiz) veya kdseden topraklamali TN besleme sebekesine baglanmigsa,
VAR (A ve B kasalari) ve EMC/VAR1/VAR2 (C ve D kasalari) vidalari gikarilr.

O Biryildan uzun suredir depolanan kondansatérler yenilenir (daha ayrintili bilgi almak igin
yerel ABB temsilcisine danisin).

Siirticli uygun bigimde topraklanmis.

]

Besleme (giris glct) gerilimi siirlicli nominal girig gerilimine uygun.

Besleme (giris glicti) U1/V1/W1'e baglanmistir (DC beslemesi durumunda UDC+/UDC-) ve
terminaller belirtilen torkta sikilmistir.

Uygun besleme (giris glicu) sigortalari ve ayirici takilmistir.
Motor U2/V2/W2'ye baglanmistir ve terminaller belirtilen torkta sikilmistir.

Fren direnci (varsa) R+/R-'ye baglanir ve terminaller belirtilen momentle sikihr.

O0O0oano

Motor kablosu (ve eder varsa fren direnci) diger kablolardan uzaga doésenir.

Kurulum kontrol listesi
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Sunlar kontrol edin...

O

[ I O |

Motor kablosunda gli¢ faktorii kompanzasyon kondansatéri yoktur.

JCU kontrol unitesi ile harici kontrol baglantilari uygun durumdadir.

Sdrictnin icindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

Besleme (giris guicli) gerilimi baypas baglantisi araciligiyla surticl gikigina uygulanamaz.

Motor baglanti kutusu ve diger kapaklar yerindedir.

Kurulum kontrol listesi
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Devreye alma

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bdlim kabine kurulu siriicinin baslatma talimatlarina atifta bulunur.

Devreye alma prosediirii

1. Siiriict kurulumunun Kurulum kontrol listesi bolimiindeki kontrol listesine gore
kontrol edildiginden ve motor ve tahrik edilen ekipmanin galismaya hazir
oldugundan emin olun.

2. Sirtct modulindn kabin kurucusu tarafindan verilen devreye alma iglemlerini
yerine getirin.

3. Glcu agin ve surici yazilm el kitabi iginde verilen devreye alma talimatlarina
gore siriict kontrol programini ayarlayin.

4. Givenli moment kapatma fonksiyonunu dogrulayin, bkz. Safe torque off function
for ACSM1, ACS850 and ACQ810 drives application guide (3AFE68929814
[ingilizce]).

Devreye alma
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Bakim

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélimde 6nleyici bakim talimatlari yer almaktadir.

Gilivenlik

UYARI! Ekipman Uzerinde herhangi bir bakim faaliyeti gergeklestirmeden 6nce

kilavuzun ilk sayfalarindaki Giivenlik talimat/ari kismini okuyun. Guvenlik
talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya 6lim ile sonuglanabilir.

Bakim araliklari

Asagidaki tabloda, ABB tarafindan énerilen rutin bakim araliklari yer almaktadir.
Daha fazla ayrinti igin, lokal ABB Servisi yetkilisine danisin. internet'te,
http://www.abb.com/drivesservices, adresine gidin, Drive Services, and
Maintenance and Field Services'i.(Stiriicti Servisleri ve Bakim ve Saha Hizmetleri)

segin.

Aralik

Bakim

Talimat

Depolama sirasinda her yil

DC kondansatériniin
yenilemesi

Bkz. Kondansatorlerin
yenilenmesi, sayfa 81.

6 - 12 ayda bir, ortamin tozluluk durumuna
bagli olarak

Sogutma blogu sicaklik
kontrolii ve temizligi

Bkz. Sogutma blogu,
sayfa 78.

Her yil

Gugc baglantilar
sikiiginin denetimi

Bkz. sayfa 60-62.

Sogutma faninin gorsel
denetimi

Bkz. Sogutma fani,
sayfa 79.

3 yilda bir, ortam sicakligi 40°C'den
(104°F) yiiksekse.
Aksi halde, 6 yilda bir.

Sogutma faninin
degistiriimesi

Bkz. Sogutma fani,
sayfa 79.

6 yilda bir, ortam sicakligi 40C°'den
(104F°) yiiksekse veya slriicli dongusel
agir yuke veya sirekli nominal ylike maruz
kaliyorsa.

Aksi takdirde, her 9 yilda bir.

DC kondansatériniin
degistirilmesi

Yerel ABB Servisiile
baglantiya gegin.

10 yilda bir

Kontrol paneli pilinin
degistirilmesi

Pil, kontrol panelinin arka
kisminda bulunmaktadir.
Yeni bir CR 2032 pil ile
degistirin.

Bakim
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Sogutma blogu

Sogutma blodu kanatlari Uzerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz birikir.
Sogutma blogunun temiz olmamasi durumunda suriicu asiri sicaklik uyarisi ve hata
verir. Sogutma blogu normal bir ortamda yillik olarak, tozlu bir ortamda ise daha sik
kontrol edilmelidir.

Sogutma blogunu asagidaki gibi temizleyin (gerektiginde):
1. Sogutma fanini sékiin (bkz. Sogutma fani bélima).

2. Asagidan yukari dogru temiz basingli hava (nemli olmayan) uygulayin ve es
zamanl olarak tozu yakalamak igin hava gikisinda bir elektrikli sipurge kullanin.
Not: Yakinda duran diger teghizatlara toz girme riski varsa, bu temizleme iglemini
bir bagka odada gergeklestirin.

3. Sogutma fanini geri takin.

Bakim
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Sogutma fani

Sogutma faninin gergek kullanim émrQ suricunin kullanimi ve ortam sicakhdina
baghdir. Fan yataklarindan gelen sesin artmasi ve sogutma blogunun
temizlenmesine ragmen sicakhginin kademeli olarak artigi yoluyla fan arizasi
Ongorilebilir. Strtict bir prosesin kritik bir bélimuinde c¢alistiriliyorsa, bu belirtiler
ortaya ¢cikmaya baslar baslamaz fan degisiminin gergeklestiriimesi tavsiye edilir.
Degistirilecek fanlar ABB’den temin edilebilir. ABB tarafindan belirtilen yedek
parcalar disinda baska parga kullanmayin.

Fan degistirme (Kasa A ve B)

Glg¢ kablosu kelepge plakasini ve terminal bloklarini sékiin. Tutma mandallarini (ok
isaretli) tornavida kullanarak dikkatli bir bigimde ¢ikarin. Fan tutucuyu disariya ¢ekin.
Fan kablosunu gikarin. Fan tutucu Gzerindeki mandal dikkatli bir bigimde yana
egerek fani kurtarin.

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani takin.

Not: Hava akisi yoni asagidan yukariyadir. Hava akisi oku yukariya bakacak
sekilde fani monte edin.

Bakim
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Fan degistirme (Kasalar C ve D)

Fani gikarmak igin tutma mandalini (ok isaretli) tornavida kullanarak dikkatli bir
bigimde ¢ikarin. Fan tutucuyu disariya gekin. Fan kablosunu gikarin. Fan tutucu
Uzerindeki mandali dikkatli bir bicimde yana egerek fani kurtarin.

Ayni islemleri tersine dogru tekrarlayarak yeni fani takin.

Not: Hava akisi yoniu asagidan yukariyadir. Hava akisi oku yukariya bakacak
sekilde fani monte edin.

Bakim



81

Kondansatorlerin yenilenmesi

Sdricu bir yil veya daha fazla siire boyunca depolandiysa kondansatérler
yenilenmelidir. Uretim tarihinin bulunmasi ile ilgili bilgi iin, bkz. sayfa 21.
Kondansatorlerin yenilenmesi hakkinda bilgi almak igin yerel ABB temsilcisiyle
iletisim kurun.

Diger bakim iglemleri

Bellek iinitesinin yeni bir siiriicii modiiliine aktariimasi

Bir srtict modulu degistirildiginde, bellek tnitesi arizali modulden yeni module
aktarilarak parametre ayarlari korunabilir.

UYARI! Surict modilinde enerji varken bellek Unitesini gikarmayin veya takmayin.

Acilmasinin ardindan surict bellek Unitesini tarayacaktir. Farkh bir kontrol programi
veya farkli parametre ayarlari algilanirsa, bunlar surticliye kopyalanir. Bu islem
yaklasik 10 - 30 saniye surer; kopyalama islemi siresince suriicu yanit vermez.

Bakim
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Teknik data

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bdlim degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi surticu teknik 6zelliklerini ve
CE ve diger isaretlerin gereksinimlerinin kargilanmasi icin gerekli sartlari igerir.

Degerler

230 V AC besleme ile nominal degerler

Cikis degerleri
Girig Asir yik
Siiriicii tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan Normal kullanim Agir sartlarda kullanim
ACS850-04... | tipi kullanim

In | "M | BN | vax P ha | Pua | Pua | Mo | Pra | Phd

A A A A kw hp A kw hp A kw hp
-03A0-2 A 2,1 3,5 3,0 4,4 0,37 0,5 28 | 037 | 05 25 1037 | 05
-03A6-2 A 2,9 52 3,6 53 0,55 0,75 34 1055075 | 30 |037 | 05
-04A8-2 A 3,7 6,3 4,8 7,0 0,75 1 45 | 0,75 1 4,0 | 0,55 | 0,75
-06A0-2 A 52 8,9 6,0 8,8 1,1 1,5 55 1,1 1,5 50 | 0,75 1
-08A0-2 A 63 | 10,7 | 8,0 10,5 1,5 2 7,6 1,5 2 6,0 11 1,5
-010A-2 B 8,3 13 10,5 | 13,5 2,2 3 9,7 2,2 3 9,0 1,5 2
-014A-2 B 11 17 14 16,5 3 3 13,0 3 3 11,0 | 2,2 3
-018A-2 B 15 21 18 21 4 5 16,8 4 5 14,0 3 3
-025A-2 [9] 19 - 25 33 55 75 23 55 75 | 19,0 4 5
-030A-2 9] 26 - 30 36 7,5 10 28 7,5 10 24 55 7,5
-035A-2 [9] 30 - 35 44 7,5 10 32 75 10 29 7,5 10
-044A-2 [9] 35 - 44 53 11 15 41 11 15 35 7,5 10
-050A-2 C 42 - 50 66 11 15 46 11 15 44 11 15
-061A-2 D 54 - 61 78 15 20 57 15 20 52 11 15
-078A-2 D 64 - 78 100 18,5 25 74 18,5 25 69 15 20
-094A-2 D 81 - 94 124 22 30 90 22 30 75 18,5 25

581898

Teknik data
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400 V AC besleme ile nominal degerler

Cikis degerleri

Girig Agir yik Agir sartlarda
Siiriicii tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan |Normal kullanim kullanim
ACS850-04... | tipi kullanim

In | N | ln | Ivax Pn I Pia | Mda | Pha

A A A A kW A kW A kW

-03A0-5 A 2,3 3,8 3,0 4,4 1,1 2,8 1,1 2,5 0,75
-03A6-5 A 3,1 5,6 3,6 53 1,5 34 15 3,0 1,1
-04A8-5 A 4,0 6,8 4,8 7,0 2,2 4,5 1,5 4,0 1,5
-06A0-5 A 55 9,4 6,0 8,8 2,2 55 2,2 5,0 2,2
-08A0-5 A 6,6 11,2 8,0 10,5 3,0 7,6 3,0 6,0 2,2
-010A-5 B 8,7 13 10,5 | 13,5 4,0 9,7 4,0 9,0 4,0
-014A-5 B 12 18 14 16,5 55 13,0 55 11,0 55
-018A-5 B 16 23 18 21 7,5 16,8 7,5 14,0 7,5
-025A-5 C 20 - 25 33 11,0 23 11 19,0 7,5
-030A-5 C 26 - 30 36 15,0 28 15 24 11,0
-035A-5 C 30 - 35 44 18,5 32 15 29 15,0
-044A-5 C 36 - 44 53 22 M 22 35 18,5
-050A-5 C 42 - 50 66 22 46 22 44 22
-061A-5 D 55 - 61 78 30 57 30 52 22
-078A-5 D 65 - 78 104 37 74 37 66 37
-094A-5 D 82 — 94 124 45 90 45 75 37

460 V AC besleme ile nominal degerler

Cikis degerleri

Girig Agin yik Agir sartlarda
Siiriicii tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan |Normal kullanim kullanim
ACS850-04... | tipi kullanim

hn | N | BN | Ivax Pn Ig PLg la | Pra

A A A A hp A hp A hp
-03A0-5 A 2,3 3,8 3,0 44 1,5 2,8 1,0 2,5 1,0
-03A6-5 A 3,1 5,6 3,6 53 2,0 34 2,0 3,0 15
-04A8-5 A 4,0 6,8 4,8 7,0 3,0 4,5 2,0 4,0 2,0
-06A0-5 A 55 9,4 6,0 8,8 3,0 55 3,0 5,0 3,0
-08A0-5 A 66 | 11,2 | 8,0 10,5 5,0 7,6 5,0 6,0 3,0
-010A-5 B 8,7 13 10,5 | 13,5 5,0 9,7 5,0 9,0 5,0
-014A-5 B 12 18 14 16,5 7,5 13,0 7,5 10| 75
-018A-5 B 16 23 18 21 10 16,8 10 14,0 10
-025A-5 C 20 — 25 33 15 23 15 19,0 10
-030A-5 C 26 - 30 36 20 28 20 24 15
-035A-5 C 30 - 35 44 25 32 20 29 20
-044A-5 C 36 - 44 53 30 41 30 35 25
-050A-5 C 42 - 50 66 30 46 30 44 30
-061A-5 D 55 - 61 78 40 57 40 52 40
-078A-5 D 65 - 78 104 50 74 50 66 50
-094A-5 D 82 - 94 124 60 90 60 75 50

581898

Teknik data
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500 V AC besleme ile nominal degerler

Cikis degerleri
Girig Asiri yik -
Siiriicii tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan |Normal kullanim Agll(ruﬁ::::da
ACS850-04... | tipi kullanim

hn | "hn | BN | Ivax PN I Pig | Ma | Pra

A A A A kW A kW A kW
-03A0-5 A | 23 | 38 | 30 | 44 15 28 11 25 | 11
-03A6-5 A 3,1 5,6 3,6 53 1,5 34 1,5 3,0 1,5
“04A8-5 A 40 | 68 | 48 | 7,0 2.2 45 22 | 40 | 22
-06A0-5 A 55 9,4 6,0 8,8 3,0 55 3,0 5,0 2,2
-08A0-5 A 6,6 11,2 8,0 10,5 4,0 7,6 4,0 6,0 3,0
-010A-5 B 8,7 13 10,5 | 13,5 55 9,7 55 9,0 4,0
-014A-5 B 12 18 14 16,5 7,5 13,0 7,5 11,0 55
-018A-5 B 16 23 18 21 11,0 16,8 7,5 14,0 7,5
-025A-5 C 20 — 25 33 15,0 23 11,0 19,0 | 11,0
-030A-5 C 26 - 30 36 18,5 28 15,0 24 15,0
-035A-5 C 30 — 35 44 22 32 18,5 29 18,5
-044A-5 C 36 - 44 53 30 41 22 35 22
-050A-5 C 42 - 50 66 30 46 30 44 30
-061A-5 D 55 - 61 78 37 57 37 52 30
-078A-5 D 65 - 78 104 45 74 45 66 45
-094A-5 D 82 — 94 124 55 90 55 75 45

581898
Simgeler

I4n |40 °C'de (104 °F) nominal girig akimi (rms).
*Ana sebeke bobini olmadan.
lon Nominal gikis akimi.

Ivax | Maksimum cikis akimi. Kalkigta en az 10 saniye slresince, diger durumlarda suricl sicakliginin
izin verdigi sureyle.

Py Fan & pompa kullanimda nominal motor giicd.

ILq Devamli rms ¢ikis akimi. Her 5 dakikada 1 dakika boyunca %10 asiri yiike izin verilmektedir.
Py |Hafif agin ylkli kullanimda nominal motor giici.

[ Devamli rms ¢ikis akimi. Her 5 dakikada 1 dakika boyunca %50 asiri yiike izin verilmektedir.
Pyg | Adir sartlarda kullanimda nominal motor glict.

Not: Tabloda belirtilen nominal motor giictine ulagsmak igin, siiriictiniin nominal akiminin nominal motor
akimindan yuksek veya ona esit olmasi gerekir.

Siirticli, motor ve digli kombinasyonunun segiminde ABB tarafindan saglanan DriveSize boyutlandirma
aracinin kullaniimasi énerilir.

Izin verilen maksimum motor giicii 1,5 - Pyg, 1,1 - Py veya Pgont max (hangi deger en biyiikse) ile
sinirlandiriimistir. Eger sinir asilirsa, motor momenti ve akimi otomatik olarak sinirlandirilacaktir.
Fonksiyon surlictiniin giris képrusini asir yiiklemeye karsi korur.

Deger kaybi

Yukarida verilen sirekli ¢cikis akimlari agagidaki kosullarda dusuriimelidir:

« ortam sicakhgi +40°C'den (+104°F) yiksek
« sUrticii deniz seviyesinden 1000 m veya daha yuksekte kurulu.
« parametre ile ayarlanabilen motor giriltl seviyesi diiglik olarak ayarl.

Not: Son deger kaybi faktéru, tim gegerli deger kaybi faktorlerinin garpimidir.

Teknik data
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Ortam sicakligi deger kaybi

+40...55°C (+104...131°F) sicaklik araliginda nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1°C
(1,8°F) icin asagidaki sekilde %1 duger:

Deger kaybi faktori

1,00

0,85

Ortam sicakhgi
+40°C +55°C
+104°F +131°F

Yikseklige bagh deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000 - 4000 m (3300 - 13123 ft) Gzerindeki yiksekliklerde deger
kaybi her 100m (328 ft) i¢in %1'dir. Daha dogru deger dislrme igin DriveSize PC
aracini kullanin.

Not: Eger kurulum alani deniz seviyesine gére 2000 m'den (6600 ft) daha
yuksekteyse, suricu topraklamasiz (IT) veya késeden topraklamali Gggen
sebekesine baglanamaz.

Diisiik motor giiriiltiisii deger kaybi

Dustik motor gurdltusi bir stirlicti parametresiyle etkinlestirilir (bkz. yazilim
kilavuzu). Dlstk motor gurultisuyle sirici yuklenebilirligi azalir ve belirli bir sabit
¢ikis akimi gerekiyorsa bir miktar deger kaybi uygulanmalidir. Kayip uygulanmig
degerler asagidaki tablolarda gosterilmistir.

Distik motor glirtiltiisii modunda 230 V AC beslemeyle deger kayiplari

Cikig degerleri
Siiriicii tipi | Kasa Girig degerleri Nominal oImaAd$alrl;l kytzjlranlm Normal kullanim Agir sartlarda kullanim
ACSB50-04... | tipi [y Ty | v | viex Pn hg | Pia | Pia | ha | PHa | PHo
A A A A kW hp A kw hp A kw hp
-03A0-2 A 1,7 2,9 25 4,4 0,37 0,5 23 0,25 0,5 1,8 0,25 | 0,25
-03A6-2 A 24 44 3 53 0,37 0,5 2,8 0,37 0,5 2,2 0,25 0,5
-04A8-2 A 3,1 53 4 7,0 0,55 0,75 3,8 0,55 | 0,75 3,0 0,37 0,5
-06A0-2 A 4,4 74 5 8,8 0,75 1 4,8 0,75 1 3,8 0,55 | 0,75
-08A0-2 A 4,5 7,6 57 10,5 11 1 52 0,75 1 4,2 0,75 1
-010A-2 B 75 11,5 9,5 13,5 1,5 2 9,0 1,5 2 6,8 11 2
-014A-2 B 9,4 14 12 16,5 2,2 3 11,4 22 3 8.8 15 2
-018A-2 B 1 15 13 21 3 3 12,2 2,2 3 9,9 2,2 3
-025A-2 C 12 - 16 33 3 5 15,2 3 5 12 2,2 3
-030A-2 C 17 - 20 36 4 5 19 4 5 14 3 3
-035A-2 C 20 - 23 44 55 75 22 4 75 17 4 5
-044A-2 C 23 - 29 53 55 10 27 55 75 22 55 75
-050A-2 C 28 - 33 66 75 10 31 75 10 26 55 75
-061A-2 D 37 - 42 78 75 15 37 75 10 31 75 10
-078A-2 D 42 - 51 100 11 15 48 1 15 41 7,5 15
-094A-2 D 53 - 61 124 15 20 58 15 20 45 11 15
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Cikis degerleri

va§ . . Agin yiik Normal Agir sartlarda
Siiriicii tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan Kullanim Kullanim
ACS850-04... | tipi kullanim
In | "N | N | Ivax PN ha | Pid | Ma | Pha
A A A A kw A kw A kw
-03A0-5 A 1,9 3,2 2,5 4,4 0,75 23 [ 075| 1,8 | 0,55
-03A6-5 A 2,6 4,7 3 53 1,1 2,8 1,1 22 | 075
-04A8-5 A 3,3 57 4 7,0 15 3,8 15 3 1,1
-06A0-5 A 4,6 7,8 5 8,8 2,2 4,8 15 3,8 1,5
-08A0-5 A 4,6 7,7 55 | 10,5 2,2 52 2,2 4,2 1,5
-010A-5 B 7,9 12 95 | 135 4 9 4 6,8 3
-014A-5 B 10 15 12 16,5 5,5 14 | 55 8,8 4
-018A-5 B 11 16 13 21 55 122 | 55 9,4 4
-025A-5 C 13 - 16 33 7,5 15 55 12 55
-030A-5 C 17 - 20 36 7,5 19 7,5 14 55
-035A-5 C 20 - 23 44 11 22 7,5 17 7,5
-044A-5 [9] 24 - 29 53 1 27 11 21 7,5
-050A-5 C 28 - 33 66 15 31 15 26 11
-061A-5 D 36 - 40 78 18,5 37 18,5 31 15
-078A-5 D 43 - 51 100 22 48 22 41 18,5
-094A-5 D 53 - 61 124 30 58 30 44 22

Disiik motor glirtiltiisii modunda 460

V AC beslemeyle deger kayiplari

Cikis degerleri

(_5m§ . ) Agin yik Normal Agir sartlarda
Siiriicii tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan kullanim kullanim
ACS850-04... | tipi kullanim
In | N | BN | vax PN ha | Pid | Mo | PHa
A A A A hp A hp A hp
-03A0-5 A 1,6 2,7 2,1 4,4 1 19 [ 075 | 15 0,5
-03A6-5 A 2,3 4.1 2,6 5,3 1 2,4 1 1,9 [ 0,75
-04A8-5 A 2,8 4,8 34 7,0 2 3.2 15 2,6 1
-06A0-5 A 4,0 6,7 43 8,8 2 4.1 2 3,3 1,5
-08A0-5 A 4,0 6,7 48 | 105 3 4,4 2 3,6 2
-010A-5 B 6,7 10 8 13,5 5 7.7 5 5,8 3
-014A-5 B 9 13 10 16,5 5 9,7 5 7,6 5
-018A-5 B 10 14 12 21 7,5 1 7,5 8 5
-025A-5 [9] 1 - 14 33 10 13 7,5 1 75
-030A-5 [9] 15 - 17 36 10 16 10 12 75
-035A-5 C 18 - 21 44 15 20 10 15 10
-044A-5 [9] 20 - 25 53 15 23 15 18 10
-050A-5 C 24 - 29 66 20 27 20 22 15
-061A-5 D 31 - 34 78 25 31 20 27 20
-078A-5 D 36 - 43 100 30 41 30 34 25
-094A-5 D 45 - 52 124 40 49 30 38 25

581898
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Diistik motor glirtiltiisii modunda 500 V AC beslemeyle deger kayiplari

Boyutlar ve agirliklar

Cikig degerleri
G.m§ . . Agin ylk Normal Agir sartlarda
Siiriici tipi | Kasa degerleri Nominal olmadan Kullamim kullanm
ACS850-04... | tipi kullanim
hn | "N | BN | Imax Pn ha | Pd | Mo | Pha
A A A A kw A kw A kW
-03A0-5 A 1,6 2,7 21 4,4 0,75 19 [ 075 | 15 | 0,55
-03A6-5 A 2,3 4.1 2,6 53 1,1 24 11 19 [ 0,75
-04A8-5 A 2,8 4,8 3,4 7,0 15 3,2 1,5 2,6 11
-06A0-5 A 4,0 6,7 43 8,8 2,2 4.1 1,5 33 1,5
-08A0-5 A 4,0 6,7 48 | 10,5 2,2 4,4 2,2 3,6 1,5
-010A-5 B 6,7 10 8 13,5 4 7,7 4 58 3
-014A-5 B 9 13 10 16,5 55 9,7 4 7,6 4
-018A-5 B 10 14 12 21 5,5 1 55 8 4
-025A-5 C 11 — 14 33 7,5 13 55 11 55
-030A-5 C 15 - 17 36 7,5 16 75 12 55
-035A-5 C 18 — 21 44 11 20 11 15 7,5
-044A-5 C 20 - 25 53 11 23 11 18 7,5
-050A-5 C 24 - 29 66 15 27 15 22 11
-061A-5 D 31 - 34 78 18,5 31 185 | 27 15
-078A-5 D 36 - 43 100 22 41 22 34 18,5
-094A-5 D 45 - 52 124 30 49 30 38 22
581898
Simgeler
Yukaridaki tablolarda kullanilan simgeler igin, bkz. sayfa 85.
Ayrica bkz. Boyut semalari bolumu, sayfa 7119.
(k:;gieell(::ge Yiikseklik Derinlik Derinlik
Kasa plakas (kablo kelgpge Genislik | (kontrol paneli (kontr.ol paneli Agirhik
tipi olmadan) plakasi ile) olmadan) ile)
mm (ing) mm (ing) mm (ing) mm (ing) m (ing) kg (pound)
A 364 (14,33) 474 (18,66) |93,5(3,68)| 197 (7,76) 219 (8,62) 3,2(7,1)
B 380 (14,96) 476 (18,74) | 101 (3,98) | 274 (10,79) 297 (11,69) 5,4 (11,9)
C 567 (22,32) 658 (25,91) | 166 (6,54)| 276 (10,87) 298 (11,73) | 15,6 (34,4)
D 567 (22,32) 744 (29,29) |221(8,70)| 276 (10,87) 298 (11,73) 21,3 (47)
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Sogutma ozellikleri, ses seviyeleri

Lo Giig kaybi
Siiriicii tipi W (BTU/h) Hav3a akisi Sf;s _
ACS850-04 Yk mslsaat seviyesi
(ft°/dak) dBA
%0 %25 %50 %75 %100
-03A0-2 | 66 (226) | 71 (244) 77 (264) 84 (287) 91 (312) 24 (14) 47
-03A6-2 | 66 (226) | 73 (247) 80 (272) 88 (300) 97 (332) 24 (14) 47
-04A8-2 | 72(245) | 80 (273) 90 (307) 101 (346) | 114 (390) 24 (14) 47
-06A0-2 | 72(245) | 83 (284) 97 (332) 114 (390) | 134 (457) 24 (14) 47
-08A0-2 | 72(245) | 87(298) | 106 (363) | 129 (439) | 154 (526) 24 (14) 47
-010A-2 | 72(245) | 91(311) 116 (395) | 147 (500) | 183 (626) 48 (28) 39
-014A-2 | 76 (259) | 100 (342) | 132 (449) | 170(579) | 215(733) 48 (28) 39
-018A-2 | 76 (259) | 109 (371) | 152 (520) | 208 (709) | 274 (936) 48 (28) 39
-025A-2 | 92(314) | 137 (469) | 191 (653) | 254 (867) | 325 (1109) | 142 (84) 71
-030A-2 | 92(314) | 152 (520) | 227 (776) | 317 (1082) | 421 (1438) | 142 (84) 71
-035A-2 | 95(323) | 160 (545) | 239 (816) | 333 (1137) | 442 (1507) | 142 (84) 71
-044A-2 | 97 (332) | 167 (570) | 251 (856) | 349 (1192) | 462 (1576) | 200 (118) 71
-050A-2 | 97 (332) | 182 (620) | 286 (975) | 410 (1400) | 555 (1894) | 200 (118) 71
-061A-2 | 115(393) | 224 (763) | 362 (1236) | 531 (1812) | 730 (2492) | 290 (171) 70
-078A-2 | 115(393) | 249 (851) | 423 (1444) | 636 (2172) | 889 (3034) | 290 (171) 70
-094A-2 | 115(393) | 272 (929) | 481 (1641) | 741 (2530) | 1054 (3597)| 290 (171) 70
-03A0-5 | 68(233) | 75(256) 83 (282) 91 (310) 100 (340) 24 (14) 47
-03A6-5 | 68(233) | 76 (261) 86 (292) 96 (326) 106 (363) 24 (14) 47
-04A8-5 | 74 (252) | 84 (288) 97 (330) 110 (376) | 126 (430) 24 (14) 47
-06A0-5 | 74 (252) | 88(302) | 106 (361) | 126 (429) | 148 (504) 24 (14) 47
-08A0-5 | 74(252) | 93(319) | 116(397) | 142(486) | 172 (586) 24 (14) 47
-010A-5 | 77 (261) | 101 (345) | 132 (450) | 169 (576) | 212(722) 48 (28) 39
-014A-5 | 80(273) | 112(382) | 151(515) | 197 (672) | 250 (852) 48 (28) 39
-018A-5 | 80 (273) | 122 (418) | 176 (601) | 241 (823) | 318 (1084) 48 (28) 39
-025A-5 | 98(333) | 154 (525) | 219 (747) | 293 (1000) | 375(1282) | 142 (84) 63
-030A-5 | 98(333) | 172 (588) | 262 (893) | 366 (1249) | 485 (1654) | 142 (84) 63
-035A-5 | 100 (342) | 181 (619) | 277 (947) | 388 (1323) | 513 (1750) | 142 (84) 63
-044A-5 | 103 (351) | 191 (651) | 293 (1000) | 410 (1398) | 541 (1846) | 200 (118) 71
-050A-5 | 103 (351) | 209 (712) | 335 (1142) | 481 (1641) | 646 (2205) | 200 (118) 71
-061A-5 | 126 (430) | 259 (884) | 422 (1441) | 616 (2101) | 840 (2867) | 290 (171) 70
-078A-5 | 126 (430) | 290 (990) | 494 (1685) | 737 (2514) | 1020 (3481)| 290 (171) 70
-094A-5 | 126 (430) | 317 (1081)| 560 (1910) | 854 (2915) | 1200 (4096)| 290 (171) 70
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Besleme kablosu sigortalari

Besleme kablosu kisa devre korumasi igin kullanilabilecek sigorta tipleri agagidadir.
Sigortalar ayni zamanda surucu iginde yan yana duran ekipmanlari kisa devreye
karsi korur. Sigortalarin galisma siiresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin
olun. Calisma siiresi besleme sebekesi empedansina, besleme kablosu kesit
alanina ve uzunluguna baglidir. Ayrica bkz. bélum Elektriksel kurulumun
planlanmasi.

Not: Daha yiiksek akim degerine sahip sigortalar kullaniimamahdir.

P Girig IEC sigortasi UL sigortasi Kablo kesit alani
Sriicd tipi akimi | Nominal | Gerilim Nominal | Gerilim 2
ACS850-04... @ |akm @) (V) Sinif akim (A)| (V) UL Sinift|  mm AWG
-03A0-2, -03A0-5 4,0* 6 500 gG 6 600 T 1,5..4 | 16...12
-03A6-2, -03A6-5 6,0* 6 500 gG 6 600 T 15..4 | 16...12
-04A8-2, -04A8-5 7,0* 10 500 gG 10 600 T 1,5..4 | 16...12
-06A0-2, -06A0-5 9,0* 10 500 gG 10 600 T 15..4 | 16...12
-08A0-2, -08A0-5 11* 16 500 gG 15 600 T 1,5..4 | 16...12
-010A-2, -010A-5 13* 16 500 gG 15 600 T 15..10 | 16...8
-014A-2, -014A-5 18* 20 500 9G 20 600 T 15..0 | 16..8
-018A-2, -018A-5 23* 25 500 gG 25 600 T 15..10 | 16...8
-025A-2, -025A-5 20 25 500 gG 25 600 T 6...35 9..2
-030A-2, -030A-5 26 32 500 gG 35 600 T 6...35 9..2
-035A2, -035A-5 30 40 500 gG 35 600 T 6...35 9..2
-044A-2, -044A-5 36 50 500 gG 45 600 T 6...35 9..2
-050A-2, -050A-5 42 50 500 gG 50 600 T 10...70 | 6...2/0
-061A-2, -061A-5 55 63 500 gG 70 600 T 10...70 | 6...2/0
-078A-2, -078A-5 65 80 500 gG 80 600 T 10...70 | 6...2/0
-094A-2, -094A-5 82 100 500 gG 100 600 T 10...70 | 6...2/0

*Ana sebeke bobini oimadan

AWG kablo boyutlari bakir kablolarda, 40°C (104°F) ortam sicakligi ve 75°C (167 °F) kablo yalitimi igin NEC
Tablo 310-16'ya gére belirlenmistir. Ugten az sayida oluk veya kablo igindeki veya topraklanmis (dogrudan
goémiuill) akim tasiyici iletken. Diger kosullarda, kablolari lokal glivenlik ydnetmeliklerine, uygun giris gerilimine ve
slrtclnin yik akimina gére boyutlandirin.
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Gerilim (Uy)

Frekans

Kisa devre dayanim kuvveti
(IEC 60439-1)

Sebeke tipi

Dengesizlik
Temel gii¢ faktorii (cos phiq)
Terminaller

DC baglantisi

200...240 V AC +/-%10, 3 fazh

380...500 V AC +%10/-%15, 3-fazli

50...60 Hz +%5

Besleme kablosu sigortalari tablosunda verilen sigortalar ile korundugu zaman 100 kA.
Kasa A ve B: DC kondansatérlerin termik boyutlandiriimasinda maks. 5 kA kisa devre
akimi esas alinmistir. 100 kA'i elde etmek icin bir giris bobini kullaniimahdir.
Topraklamali (TN, TT) veya topraklamasiz (IT).

Not: Eger kurulum alani deniz seviyesine gére 2000 m'den (6600 ft) daha ylksekteyse,
slriicli topraklamasiz (IT) veya kdseden topraklamali tiggen sebekesine baglanamaz.
Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. +%3

0,98 (nominal yikte)

Kasa A: 0,25...4 mm? kablo icin sokulebilir vidali terminal blogu.

Kasa B: 0,5...6 mm? kablo icin sokulebilir vidall terminal blogu.

Kasa C ve D: 6...70 mm? kablo icin vida pabuglari dahildir. Bunun yerine uygun kivrimh
pabuglar kullanilabilir.

Gerilim

Degerler, sigorta onerileri

Terminaller

243...356 V DC (ACS850-04-xxxx-2 slriicller)
436...743 V DC (ACS850-04-xxxx-5 suriculer)

lycN C IEC sigortasi UL sigortasi
Siricii tipi Nomin Nomin
ACS850-04... alakim | Gerilim alakim | Gerilim

@l w) | @& | v | snf| @A | v | snf

-03A0-2, -03A0-5 3,3 120 16 690 aR

-03A6-2, -03A6-5 | 3,9 120 16 690 aR

-04A8-2, -04A8-5 4,8 240 16 690 aR

-06A0-2, -06A0-5 | 6,5 240 16 690 aR

-08A0-2, -08A0-5 8,7 240 16 690 aR

-010A-2, -010A-5 12 370 20 690 aR

-014A-2, -014A-5 15 740 32 690 aR

-018A-2, -018A-5 20 740 32 690 aR | Yerel ABB temsilcinizle

-025A-2, -025A-5 29 670 63 690 aR baglantiya gegin.

-030A-2, -030A-5 38 670 63 690 aR

-035A2, -035A-5 44 1000 100 690 aR

-044A-2, -044A-5 54 1000 | 100 690 aR

-050A-2, -050A-5 54 1000 | 100 690 aR

-061A-2, -061A-5 73 1340 160 690 aR

-078A-2, -078A-5 85 2000 | 160 690 aR

-094A-2, -094A-5 98 2000 160 690 aR

I4eN Standart bir endiiksiyon motoru Py'de ve 540 V DC baglantisinda (400 V AC
giris gerilimine karsilik gelir) alistirilirken ortalama DC giris akimi.

C DC baglantisi kapasitansi.

Kasa A: 0,25...4 mm? kablo icin sokulebilir vidal terminal blogu.

Kasa B: 0,5...6 mm? kablo icin sokulebilir vidall terminal blogu.

Kasa C ve D: 6...70 mm? kablo igin vida pabuglari dahildir. Bunun yerine uygun kivrimh
pabuglar kullanilabilir.
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Motor baglantisi

Motor tipleri

Frekans

Akim

Anahtarlama frekansi

Maksimum motor kablo
uzunlugu

Terminaller

Asenkron endiiksiyon motorlari, sabit miknatisli motorlar, ABB senkron reliiktans motorlari
0...500 Hz

Bkz. bélim. Degerler.

3 kHz (varsayilan)

Kasa A ve B: 150 m (492 ft) *

Kasa C ve D: 300 m (984 ft) *

*EN 61800-3 Kategori C3 filtre ile 100 m

Kasa A: 0,25...4 mm? kablo icin sokulebilir vidal terminal blogu.

Kasa B: 0,5...6 mm? kablo igin skiilebilir vidali terminal blogu.

Kasa C ve D: 6...70 mm? kablo igin vida pabuglari dahildir. Bunun yerine uygun kivrimh
pabuglar kullanilabilir.

JCU kontrol linitesi

Gii¢ kaynagi

Réle ¢ikiglari RO1...RO3
(XRO1...XRO3)

+24 V cikis

(XD24)

Dijital girigler DI1...DI6
(XDI:1...XDI:6)

Start kilidi girigi DIIL
(XDI:A)

24V (+%10)DC, 1,6 A

Suricilnin gug Unitesinden veya XPOW konektérii araciligiyla harici gli kaynagindan
saglanir (dis 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?).

Konektér disi 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?2

250 VAC /30 VDC, 2 A

Varistorler ile korunur

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
24 V lojik seviyeleri: "0" <5V, "1"> 15V
Rin: 2,0 kohm

Giris tipi: NPN/PNP (DI1...DI5), NPN (DI6)
Filtreleme: 0,25 ms

Alternatif olarak, 1...3 PTC termistérleri igin giris olarak DI6 (XDI:6) kullanilabilir.
“0" > 4 kohm, “1” < 1,5 kohm

Imax: 15 MA

Kablo boyutu 1,5 mm?

24V lojik seviyeleri: "0" <5V, "1"> 15V

Rin: 2,0 kohm

Girig tipi: NPN/PNP

Filtreleme: 0,25 ms
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Dijital girigler/gikiglar DIO1
ve DIO2 (XDIO:1 ve XDIO:2)
Parametre ile giris/gikis mod
secimi.

DIO1, 24 V seviyesi kare dalga
sinyali (sinusoidal veya baska
dalga formu kullanilamaz) igin
frekans girisi (0...16 kHz)
olarak konfigiire edilebilir.
DIO2, 24 V seviyesi kare dalga
frekans ¢ikigi olarak
yapilandirilabilir. Bkz. yazilim
el kitab1, parametre grubu 12.

Analog girisler +VREF ve
VREF igin referans gerilim
(XAI:1 ve XAl:2)

Analog girigler Al1 ve Al2
(XAl:4 ... XAI:7).

Jumper'lar ile akim/gerilim girig
modu se¢imi. Bkz. sayfa 67.

Analog ¢ikiglar AO1 ve AO2
(XAO)

Siiriicii - stiriicii baglantisi
(XD2D)

STO AKTIF baglantisi
(XSTO)

Kontrol paneli / bilgisayar
baglantisi

Konektér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2

Giris olarak:

24 V lojik seviyeleri: "0" <5V, "1"> 15V

Rin: 2,0 kohm

Filtreleme: 0,25 ms

Cikis olarak:

Yardimci gerilim gikisi tarafindan 200 mA ile sinirlanan toplam ¢ikis akimi
Cikis tipi: Agik yayici

DGND

Konektdr disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
10V +%1ve-10V £ %1, Rgaq > 1 kohm

Konektér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Akim girigi: —20...20 mA, Rj,. 100 ohm
Gerilim girisi: =10...10 V, Ri,: 200 kohm
Diferansiyel girigler, genel mod +20 V

Kanal basina érnekleme arahgi: 0,25 ms
Filtreleme: 0,25 ms

Cozunurlik: 11 bit + isaret bit'i

Konektér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
0...20 MA, Rjgaq < 500 ohm

Frekans aralidi: 0...800 Hz

Coziunurlik: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam skala araliginda %2

Konektér disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Fiziksel katman: RS-485

Jumper ile sonlandirma

Konektdr disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Sirticliniin baglamasi igin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali olmalidir
Konektor: RJ-45

Kablo uzunlugu <3 m

Not: Kart tizerindeki terminallerin Koruyucu Asir Diisik Gerilim (PELV) gerekliliklerini karsilamasi gerekir. Suriictiniin réle
cikislari, 48 V'tan daha yulksek bir gerilimle kullaniliyorsa, 4000 metreden (13123 feet) daha yiiksek kurulum yerlerindeki
Koruyucu Agin Distik Gerilim (PELV) gerekliliklerini kargilamaz. 2000 metre (6562 feet) ve 4000 metre (13123 feet)
arasindaki kurulum yerlerinde, 48 V'tan daha yiiksek bir gerilimle bir veya iki réle gikisi kullaniliyorsa ve kalan réle gikislar
48 V'tan daha duslk bir gerilimle kullaniliyorsa, PELV gereklilikleri karsilanmaz.
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Yalhtim ve topraklama
semasi

A

ilis

DT
T

>

/

Kanallar arasindaki
genel mod gerilimi +20
Vv

-

i

—

R
[
22
2[5
E

Toprak ]

Y

Verim
Nominal gii¢ seviyesinde yaklagik %98
Sogutma
Metot Dahili fan, agagidan yukariya akis. Hava sogutmali sogutma blogu

Unite etrafindaki bos alan

Koruma derecesi

Bkz. bélim Kabin montajinin planlanmasi.

IP20 (UL aglk tip). Bkz. bolim Kabin montajinin planlanmasi.
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Sdirtctnin ortam kosullari limitleri asagida verilmektedir. Stricl 1sitmali, kapali, kontrolli

bir mekanda kullaniimalidir.

Calistirma
sabit kullanim igin kurulur

Depolama
koruyucu paket icinde

Nakliye
koruyucu paket icinde

Kurulum yerinin yiiksekligi

Késede topraklamali_
olmayan TN ve TT sistemleri:
Deniz seviyesinin 0 - 4000 m
(13123 ft) Gizerinde.

Diger sistemler: Deniz
seviyesinin 0 - 2000m (6561
ft) Gzerinde.

1000 m'nin (3281 ft) Gzeri
icin, bkz. bolim Yiikseklige
bagli deger kaybi sayfa 86.

Hava sicaklig

-10 - +55°C (14 - 131°F).
Donma olmamalidir. Bkz.
bolim Deger kaybi, sayfa 85.

40 - +70°C (-40 - +158°F)

40 - +70°C (-40 - +158°F)

Bagil nem

%0 - %95

Maks. %95

Maks. %95

Yogusma olmamalidir. Korozyona neden olan gazlarin bulunmasi durumunda maksimum
izin verilen relatif nem %60'dir.

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

lletken toz olmamalidir.

IEC 60721-3-3'e gbre:
Kimyasal gazlar: Sinif 3C2
Kati maddeler: Sinif 382

Sirlicti muhafaza sinifina
uygun temiz hava
kosullarinda kurulmalidir.
Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve
elektrik agisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

IEC 60721-3-1'e gbre:
Kimyasal gazlar: Sinif 1C2
Kati maddeler: Sinif 152

IEC 60721-3-2'ye gore:
Kimyasal gazlar: Sinif 2C2
Kati maddeler: Sinif 252

Siniizoidal titregim (IEC
60721-3-3)

IEC 60721-3-3'e gore test
edilmistir, mekanik kosullar:
Sinif 3M4

2...9 Hz: 3,0 mm (0,12 ing)

Darbe
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

9...200 Hz: 10 m/s? (33 ft/s?)

ISTA 1A'ya gére.

Maks. 100 m/s? (330 ft/s2),
11 ms

ISTA 1A'ya gére.

Maks. 100 m/s? (330 ft/s2),
11 ms

Serbest diisme

Izin verilmez

76 cm (30 ing)

76 cm (30 ing)

Malzemeler

Siiriicii muhafazasi

Ambalaj

« PC/ABS, renkli NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)
« sicak batirmali ¢inko kaplama gelik sac
« haddeden ¢ekilmis aliminyum AISi.

Oluklu karton, PP bantlari.
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Elden Gikarma

Suricilnin temel pargalari dogal kaynaklari ve enerjiyi korumak (izere geri
donusturulebilir. Urtin parcalari ve malzemeleri parcalarina ayrilmali ve ayri ayri
istiflenmelidir.

Genellikle gelik, bakir ve alasimlari ve degerli metaller gibi tim metaller malzeme olarak
geri donlstirdlebilir. Plastikler, kauguk, mukavva ve diger ambalaj malzemeleri enerji geri
kazaniminda kullanilabilir. Basili devre kartlarinin ve DC kondansatérlerinin (C1-1 - C1-x)
IEC 62635 yonergelerine uygun olarak 6zel igleme tabi tutulmalari gerekir. Geri dénlisiime
katkida bulunmak igin, plastik pargalara uygun bir tanimlama kodu bulunur.

Cevresel hususlar ve profesyonel geri dénusim firmalarina yonelik geri dénisim
talimatlari ile ilgili daha fazla bilgi igin yerel ABB distribitoriiniz ile irtibata gegin. Kullanim
omri sonunda gerceklestirilen islemler uluslararasi ve lokal diizenlemelere uygun
olmalidir.

Yirirlukteki standartlar

EN 50178:1997
IEC 60204-1:2006

EN 60529:1991 (IEC 60529)
IEC 60664-1:2007

IEC 61800-3:2004

EN 61800-5-1:2003

EN 61800-5-2:2007

UL 508C:2002, Ugiincii
Siriim

NEMA 250:2003

CSA C22.2 No. 14-05
(2005)

GOST R 51321-1:2007

Suriicl agagidaki standartlara uygundur.

Glig kurulumlarinda kullanilan elektronik teghizat

Makine glivenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. B6liim 1: Genel gereksinimler.
Uygunluk gerektiren hiikiimler: Makinenin nihai montajcisi asagidakilerin kurulumundan
sorumludur

- bir acil durdurma cihazi

- bir besleme kesme cihazi

- kabin iginde slricu modula.

Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP kodu)

Diistik gerilim sistemlerinin igcindeki techizat icin yalitim koordinasyonu. Béliim 1: Temel
bilgiler, gereklilikler ve testler.

Ayarlanabilir hizli elektrikli gti¢ sirticli sistemleri. B6liim 3: EMC gereklilikleri ve 6zel test
ybntemleri.

Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ strtici sistemleri.

Bdliim 5-1: Giivenlik gereklilikleri. Elektrik, termik ve enetji

Uygunluk gerektiren hiikiimler: Makineyi son monte eden kisi, stricti modilinin dikey
erisim igin Ust ylizeylerde IP3X'e gére korunan bir kabine monte edilmesinden sorumludur.
Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ srticii sistemleri.

Bélim 5-2: Giivenlik gereklilikleri. Islevsel

Glivenlik, Glig D6ntigtim Teghizati igin UL Standardi

Elektrik Ekipmanlari igcin Muhafazalar (Maksimum 1000 Volt)
Endlistriyel Kontrol Ekipmani

Diisiik gerilim anahtarlama ve kontrol tesisleri. Kisim 1 — Tip testi yapilmis ve kismen tip
testi yapilmis tertibatlar icin gereklilikler — Genel teknik gereklilikler ve test yontemleri
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Sdrictnun Avrupa Dusuk Gerilim, EMC ve RoHS Direktifleri hikiimlerine uygun
oldugunu belirtmek amaciyla sirlculerde CE isareti bulunmaktadir. CE isareti ayrica
sUriicinin glvenlik fonksiyonlari (Giivenli tork kapama gibi) ile ilgili olarak, bir
glvenlik bileseni olarak Makine Direktifine uygun oldugunu tasdik eder.

Avrupa Diisiik Gerilim Direktifi ile Uyumluluk

Avrupa Dusuk Gerilim Direktifine uygunluk EN 60204-1 ve EN 61800-5-1
standartlarina gére dogrulanmigtir.

Avrupa EMC Direktifi ile Uyumluluk

EMC Yénergesinde, Avrupa Birliginde kullanilan elektrik ekipmanlarinin bagisiklik ve
emisyonlari ile ilgili kosullar yer almaktadir. EMC Urlin standardi (EN 61800-3:2004),
surlcdler igin belirtilen gereklilikleri karsilamaktadir. Asagidaki EN 61800-3:2004 ile
uyumluluk bolimune bakin.

Sdriici sisteminin Avrupa EMC Yoénergesi ile uyumlulugundan pano kurulumcusu
sorumludur. Dikkat edilecek hususlar ile ilgili daha fazla bilgi almak igin, bkz.:

* Asagdaki Birinci gevre (C2 kategorisi stirtictiler); Ikinci gevre (C3 kategorisi
sdrtcliler) ve Ikinci gevre (C4 kategorisi sirticiiler) alt bélimleri
« Bu el kitabinin Elektriksel kurulumun planlanmasi bélimi

* Teknik Kilavuz No. 3 - EMC Compliant Installation and Configuration for a Power
Drive System (3AFE61348280 [Ingilizce]).

Makine Direktifi ile Uyumluluk

Bu suricu, Avrupa Dustk Gerilim Direktifi kapsaminda olan elektronik bir Grindar.
Ancak, STO AKTIF fonksiyonunda, makine icin giivenlik bilesenleri olarak Makine
Direktifi kapsamindaki bagka guivenlik fonksiyonlari bulunabilir. Stiriictiiniin bu
fonksiyonlari EN 61800-5-2 gibi harmonize edilmis Avrupa standartlari ile
uyumludur. Guvenli moment kapatma fonksiyonunun uygunluk bildirimi, s6z konusu
fonksiyona 6zgl, Safe torque off function for ACSM1, ACS850 and ACQ810 drives
application guide (3AFE68929814 [ingilizce]) kilavuzundadir.
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EN 61800-3:2004 ile uyumluluk

Tanimlar

EMC'nin acilimi, Electromagnetic Compatibility'dir (elektromanyetik uyumluluk).
Elektriksel/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam igcinde sorunsuz sekilde
caligabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Griin veya
sistemleri bozmamali ve parazite neden olmamalidir.

Birinci cevre yasama amach alanlari igerir. Buna ayrica, yagsama amagcl kullanim
icin binalarda gli¢c kaynagi olarak kullanilan diistk gerilim sebekelerine, ara
transformator olmadan, dogrudan baglanan tesisatlar da dahildir.

Ikinci gevre, yagama amagl kullanim igin gii¢ kaynagi olarak kullanilan algak gerilim
sebekelerine dogrudan baglanmayan tum tesisatlari kapsar.

Siiriicti kategorisi C2. Nominal gerilimi 1000 V'tan dusik olan, takilarak kullanilan ya
da portatif cihaz olmayan, birinci gevrede kullanildiginda yalnizca uzman tarafindan
kurulmasi ya da devreye alinmasi gereken gug¢ siriict sistemi.

Sdriicli kategorisi C3. Nominal gerilimi 1000 V'tan diisik olan, sadece ikinci gevrede
kullanim amaciyla tasarlanmis, birinci cevrede kullaniimayan gug¢ silricu sistemleri.
Siiriicti kategorisi C4. Nominal gerilimi 1000 V'tan yiksek ya da esit olan, nominal
akimi 400 A'den yiksek veya esit olan, ikinci gevrede karmasik sistemlerde kullanim
amach gli¢ suriicu sistemi.

Birinci ¢evre (C2 kategorisi siiriiciiler)

A

Sirlcu, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Suriclde harici EMC filtresi JFI-0x vardir (opsiyonel aksesuarlar ayrica siparis
edilmelidir, bkz. bélum EMC filtreleri).

2. Motor ve kontrol kablolari, Elektriksel kurulumun planlanmasi boliminde
aciklanan sekilde segilmistir.

3. Surlcd, bu el kitabinda verilen talimatlara uygun olarak kurulmustur.
4. Motor kablosu uzunlugu 100 metreyi (328 ft) asmamaktadir.

Not: Opsiyonel EMC filtresi IT (topraklamasiz) sistemlerde kullanilamaz. Aksi halde
besleme sebekesi EMC filtre kondansatorleri Uzerinden topraklama potansiyeline
baglanir ve bu da tehlikeye veya sirtcinin hasar gérmesine neden olabilir.

Not: Siurtcinin hasar gérmesine neden olacagindan dolayi, opsiyonel EMC filtresi
kosede topraklamali TN sisteminde kullanilamaz.

UYARI! Siiriict yerlesim bolgelerinde kullanildiginda radyo parazitine neden olabilir.
Kullanici gerekirse, yukarida listelenen CE uyumlulugu gerekliliklerinin yani sira
paraziti engellemek icin gerekli dnlemleri almahdir.
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ikinci gevre (C3 kategorisi siiriiciiler)
Siricl, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Suruclde, +E200 filtreleme segenegi vardir.

2. Motor ve kontrol kablolari, Elektriksel kurulumun planlanmasi béliminde
aciklanan sekilde segilmistir.

3. Surlicu, bu el kitabinda verilen talimatlara uygun olarak kurulmustur.
4. Motor kablosu uzunlugu 100 metreyi (328 ft) asmamaktadir.

ikinci gevre (C4 kategorisi siiriiciiler)
Sdriicl, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Komsu algak gerilim sebekelerine asiri emisyon génderilmemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformator ve kablolarda dodal emisyon bastirimi yeterlidir. Emin
olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran bulunan bir
besleme transformatori kullanilabilir.

Orta gerilim sebekesi
Besleme transformatérii

Komsu sebeke

= Statik ekran

Olgiim noktas!

\ \

\ \

[ \

Diistik ‘ ‘ Diislik ‘
gerilim Ekipman gerilim

(kazazede) ‘ ‘ ‘

\ \

[ \

\
Ekipman ‘ Ekipman

2. Kurulum igin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Yerel ABB temsilcisinden bir
sablon alinabilir.

3. Motor ve kontrol kablolari, Elektriksel kurulumun planlanmasi boliminde
aciklanan sekilde segilmistir.

4. Surticy, bu el kitabinda verilen talimatlara uygun olarak kurulmustur.

nl r
\
\
\

-
\
\
\
\
\
\
\

@ c-Tick isareti

Avustralya ve Yeni Zelanda'da 1, 2 ve 3. seviyeler igin Trans-Tasman
Elektromanyetik Uyumluluk $emasi kapsaminda zorunlu tutulan EMC iriin
standardi (EN 61800-3:2004) ile uyumlulugu dogrulamak igin her bir striciye C-
Tick igareti takilir.

Standardin gerekliliklerini karsilamak igin, bkz. bolim EN 61800-3:2004 ile
uyumluluk, sayfa 98.
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UL isareti

Surlcl cULus listelidir.

UL kontrol listesi

Girig glicli baglantisi — Bkz. bolim AC girisi (besleme) bagdlantisi, sayfa 91.
Kesme cihazi (Kesme yontemleri) — Bkz. bolim Besleme kesme cihazi, sayfa 43.

Ortam kosullari — Siricu, 1sitmali ve kontrollli kapali mekanlarda kullanim igin
tasarlanmistir. Belirli sinirlar igin, bkz. bélim Ortam kosullari sayfa 95.

Giris kablosu sigortalari — ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi, Ulusal
Elektrik Yasasi (NEC) ve yirirllkteki tim lokal yasalarla uygun olarak saglanmalidir.
Bu gerekliligin kargilanmasi icin, Besleme kablosu sigortalari bolimu, 90. sayfada
verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Kanada'da gercgeklestirilecek kurulumlar igin dal devresi korumasi Kanada Elektrik
Yasalarina ve yurirlukteki tim lokal yasalara uygun olarak saglanmalidir. Bu
gereksinimin karsilanmasi igin Besleme kablosu sigortalari bdlima, 90. sayfada
verilen UL sinifi sigortalari kullanin.

Giic kablosu segimi — Bkz. bolim Gli¢ kablolarinin segilmesi sayfa 46.

Gii¢ kablosu baglantilari — Baglanti semasi ve sikma torklari igin, bkz. bélim Gii¢
kablosu baglanti semasi sayfa 56.

Kontrol baglantilari — Baglanti semasi ve sikma torklari igin, bkz. b6lim Kontrol
kablolarinin baglanmasi sayfa 66.

Asin yiik korumasi — Suricu, Ulusal Elektrik Yasasina (US) uygun olarak asiri yik
korumasi saglamaktadir.

Frenleme — Siriici modulinde dabhili bir fren kiyici bulunmaktadir. Uygun boyutlu
fren direncleriyle birlikte kullanildiginda fren kiyici, striclnin rejeneratif enerjiyi
(normalde cok hizli yavaslayan motorla ilgilidir) dagitmasini saglar. Fren direnci
segimi Direng frenleme bolimu, 113. sayfada anlatiimigtir.

UL standartlari — Bkz. bolim Yiirtirliikteki standartlar, sayfa 96.
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Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélimde siriict moduli icin ana sebeke bobini segimi ve montaji anlatiimaktadir.

Bu bélim ayni zamanda ilgili teknik verileri icermektedir.

Ana sebeke bobini ne zaman gereklidir?

Kasa C ve D siiriicii modiillerinde dahili ana sebeke bobini vardir. A ve B
kasalarinda, harici bir bobin gereksinimi duruma gére belirlenmelidir. Ana sebeke
bobini tipik olarak

.

giris akiminda dalgalanmalari azaltir

r.m.s. girig akimini azaltir

beslemede kesintiyi ve diisiik frekansh paraziti azaltir

izin verilen DC barasi surekli glicinu artirir

genel DC yapilandirmalarinda esit akim dagitimini saglar (bkz. sayfa 63).

Secim tablosu

ACSB850-04 igin ana sebeke bobinleri

Sirict tipi Ti Endiiktans
ACS850-04... P pH
-03A0-2, -03A0-5
-03A6-2, -03A6-5 CHK-01 6370
-04A8-2, -04A8-5
-06A0-2, -06A0-5 CHK-02 4610
-08A0-2, -08A0-5
-010A-2, -010A-5
-014A-2, -014A5 CHK-03 2700
-018A-2, -018A-5 CHK-04 1475

-025A-2, -025A-5

-030A-2, -030A-5

-035A2, -035A-5

~044A-2, -044A5

-050A-2, -050A-5

-061A-2, -061A-5

-078A-2, -078A-5

-094A-2, -094A-5

(Dahili bobin standarttir)

581898

Ana sebeke bobinleri IP20 sinifinda korunur. Boyutlar, kablo boyutlari ve sikma
momentleri igin 1719. sayfaya bakin.

Ana bobinler



102

Kurulum kilavuzlari

» Eger bir EMC filtresi varsa, ana sebeke bobini besleme ile EMC filtresinin arasina
takilir. Asagidaki sekle bakin.

+ Bobinin optimum isletimi icin siirlici ve bobin ayni iletken ylizeye monte
edilmelidir.

+ Bobinin surici moduliindeki hava akisini engellememesini ve bobinden yikselen
havanin, sirlict modulinin hava giriginin uzagina yénlendirilmesini saglayin

+ Surucl ile bobin arasindaki kabloyu mimkin oldugunca kisa tutun.

i E UYARI! Ana sebeke bobininin ytizeyi bobin kullanimda iken isinir.

Baglanti semasi

AC beslemesi
L1 L2 L3 PE

U \ w PE

DC beslemesi YY) CHK-xx ana sebeke

bobini

A ! JFlxx EMC filtresi (eger

, varsa)
NN .
I _ _ _ ACS850-04 |
| U1 1 W1 |
I uDC+ UDC- I
\ \
\ \
\ ~ \
I I
I I
\ < \
\ \
L - e e e e e — — — = J

Ana bobinler
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EMC filtreleri

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bélimde siricu modull igin EMC filtre segimi ve montaji anlatiimaktadir. Bu
b6lim ayni zamanda ilgili teknik verileri icermektedir.

EMC filtresi ne zaman gereklidir?

A

EMC Urin standardi (EN 61800-3:2004), Avrupa Birligi'ndeki suriculer (motor ve
kabloyla test edilmis) icin belirtilen 6zel EMC gereksinimlerini kapsamaktadir. EN
55011 ya da EN 61000-6-3/4 gibi EMC standartlari, i¢erisinde surtici bulunduran
endustriyel ve ev ekipmanlari ile sistemleri igin gegerlidir. EN 61800-3 gerekliliklerine
uyumlu suriculer, EN 55011 ve EN 6100063/4'teki benzer kategorilerle her zaman
uyumludur, ancak tersi her zaman gecerli degildir. EN 55011 ve EN 6100063/4,
kablo uzunlugunu belirtmedigi gibi yik olarak bir motorun bagli olmasini
gerektirmez. Emisyon sinirlari, asagidaki tabloya gore karsilastirilabilir.

Genel olarak EMC standartlari

EN 61800-3:2004, iiriin standard EN 55011, endiis_tr_iyeul,.!ailimsel ve tibbi (ISM)
donanimlar igin tirtin gami standardi
Kategori C1 Grup 1 Sinif B
Kategori C2 Grup 1 Sinif A
Kategori C3 Grup 2 Sinif A
Kategori C4 Uygulanamaz

Maksimum 100 m kablo ile motor dahil, striicti modili kurulumunda C3 kategori
seviyesinin karsilanmasi igin +E200 filtreleme opsiyonu gereklidir. Bu seviye EN
55011'e gére Grup 2 ekipmani A sinirlarina karsilik gelir. A ve B kasa tiplerinde
secenek +E200 JFI-A1 veya JFI-B1 tipi harici bir filtredir; C ve D kasa tiplerinde filtre
dahilidir.

Maksimum 100 m kablo ile motor dahil, striicti modili kurulumunda C2 kategori
seviyesinin karsilanmasi igin JFI-Ox tipi harici EMC filtresi gereklidir. Bu seviye EN
55011'e gére Grup 1 ekipmani A sinirlarina karsilik gelir.

UYARI! Eger sirlcu IT gii¢ sistemine (topraklanmamis ya da ylksek direngli
topraklanmis [30 ohm'un Uzerinde] gli¢ sistemi) veya kdseden topraklamali TN
sistemine bagli ise EMC filtresi monte edilmemelidir .

EMC filtreleri



104

Se¢im tablosu

ACSB850-04 icin EMC filtreleri

Siiriicil tipi Filtre tipi
ACS850-04... EN 61800-3:2004 EN 61800-3: 2004
Kategori C3 Kategori C2
-03A0-2, -03A0-5
-03A6-2, -03A6-5 .
-04A8-2, -04A8-5 ?EZ?{;%E?:%_E:%O JF1-02*
-06A0-2, -06A0-5
-08A0-2, -08A0-5
-010A-2, -010A-5 )
074A2, 01aA5 | (PNl ot ER0 JFI-03*
-018A-2, -018A-5
-025A-2, -025A-5
-030A-2, -030A-5
-035A2, -035A-5 JFI-05*
-044A-2, -044A-5 Opsiyon kodu: +E200
-050A-2, -050A-5 (dahili filtre)
-061A-2, -061A-5
-078A-2, -078A-5 JFI-07*
-094A-2, -094A-5
*Harici filtre; ayrica siparis edilmelidir

Tum EMC filtreleri IP20 sinifinda korunur. JFI-x1 filtrelerinin boyutlari igin bkz.
sayfa 125. JFI-Ox filtrelerin boyutlari, kablo boyutlari ve sikkma momentleri igin bkz.
sayfa 127.
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JFI-A1/JFI1-B1 (Kasa A/B, kategori C3) kurulumu

Kurulum kilavuzlan
« Filtre, dogrudan surucu girisi konektorlerine baglanir.

« Filtrenin optimum isletimi igin surtci ve filtre ayni iletken ylzeye monte
edilmelidir.

Baglanti semasi

AC beslemesi

DC beslemesi

JFI-x1 EMC filtresi

S |

YY) . CHK-xx ana sebeke bobini (eger varsa)
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Montaj prosediirleri
JFI-A1

* UDC+/- ve U1/V1/W1 terminal bloklarini (1) ve st gi¢ kablosu kelepce plakasini
(2) sUrlicuden gikarin.

* Montaj braketini (3), iki vida (4) ile strlici modulu kaidesine sabitleyin. 1,5 N-m
(13 Ibf-ing) ile sikin.

« Filtreyi, montaj braketinden gecirerek yerine itin.
+ Filtreyi, iki vida (5) ile montaj braketine sabitleyin. 1,5 N-m (13 Ibf-ing) ile sikin.
* Filtrenin Gst kenarini iki vida (6) ile montaj kaidesine sabitleyin.

+ Filtrenin Ust kismindaki gu¢ kablosu kelepge plakasini sabitleyin. 1,5 N-m (13
Ibf-ing) ile sikin.

+ Terminal bloklarini filtreye takin.

EMC filtreleri
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JFI-B1

* UDCH+/- ve U1/V1/W1 terminal bloklarini (1) ve Ust gii¢ kablosu kelepce plakasini
(2) strlicuden ¢ikarin.

« Filtreyi konektorlere itin.

« Filtreyi, iki vida (3) ile strtcti modull kaidesine sabitleyin. 1,5 N-m (13 Ibf-ing) ile
sikin.

« Filtrenin Ust kenarini iki vida (4) ile montaj kaidesine sabitleyin.

 Filtrenin Ust kismindaki gii¢ kablosu kelepge plakasini sabitleyin. 1,5 N-m (13
Ibf-ing) ile sikin.

« Terminal bloklarini filtreye takin.

EMC filtreleri
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JFI-0x (Kasalar A...D, kategori C2) kurulumu

Kurulum kilavuzlari

» Eger bir ana sebeke bobini varsa, EMC filtresi ana sebeke bobini ile siirlicl
moduliiniin arasina takilir. Bkz. asagdidaki baglanti semasi.

+ Filtrenin optimum isletimi igin surtict ve filtre ayni iletken ylizeye monte
edilmelidir.

+ Filtrenin siirict moduliindeki hava akisini engellememesini saglayin.

+ Suruct ile filtre arasindaki kabloyu mimkin oldugunca kisa tutun.

Baglanti semasi

AC beslemesi

. CHK-xx ana sebeke bobini (eger varsa)

JFI-0x EMC filtresi

ACS850

EMC filtreleri
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du/dt ve genel mod filtreleme

Bu boéliimiin igindekiler

Bu bodlimde, sirict modili igin du/df ve genel mod filtreleme segimi
anlatiimaktadir. Bu bolim ayni zamanda ilgili teknik verileri igcermektedir.

dul/dt veya genel mod filtreleme ne zaman gerekir?

Sdricu cikist, cikis frekansindan bagimsiz olarak, ¢ok kisa yiikselme siresi ile
besleme gerilimi esdegerinin 1,35 katina kadar palsleri igerir. Bu, tim siricilerde
modern IGBT strici teknolojisi bulunmasi halinde gegerlidir.

Pals gerilimi, motor kablosu ve terminallerin azaltma ve yansitma 6zelliklerine bagh
olarak motor terminallerinin hemen hemen iki kati olabilir. Bu, motor ve motor
kablosu yaltimi Gizerinde ek gerilime neden olur.

Modern degisken hizh surtculerin hizh yikselen gerilim palsleri ve yiksek
anahtarlama frekanslari, motor yataklarindan akan ve kademeli olarak yatak ve
makara elemanlarini agindirabilen akim palsleri olusturabilmektedir.

Motor yaltimi Gizerindeki gerilim opsiyonel ABB du/dt filtreleri kullanilarak
engellenebilir. du/dt filtreleri ayni zamanda yataklardaki akimi dustrir. Genel mod
filtreleme gogunlukla, yataklardaki akimi azaltir.

Motor yataklarinin zarar gérmesini engellemek igin kablolar, Elektrik kurulumu
béliminde verilen talimatlara goére segilmeli ve yalitiimaldir. Ayrica, asagidaki
tabloya gore du/dt filtreleme, genel mod filtreleme ve yalitimli N-uglu yataklar
kullaniimalidir. Bu gereksinimlere uymamaniz halinde motor dmru kisalabilir veya
motor yataklarinda hasar olusabilir ve garanti gegerli olmaz.

du/dt filtreleri opsiyonel aksesuarlardir ve ayrica siparis edilmelidir. Genel mod
filtreleme hakkinda daha fazla bilgi icin, lokal ABB temsilcinize bagvurun. Motor
yapisi hakkinda bilgi igin, motor ureticisine bagvurun.

du/dt ve genel mod filtreleme
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Motor tipi Nominal AC besleme Gereklilik gerektiren boliim
gerilimi Motor yalitim sistemi ABB dul/dt ve genel mod filtreleri,
yalhitimh N-uclu motor yataklari

Py < 100 kW ve kasa tipi < IEC 315
Py < 134 hp ve kasa tipi < NEMA 500

ABB motorlarn

Rastgele sargili M2_, M3_ | Uy <500 V Standart -

ve M4_

Form sargih HX_ve AM_ | Uy <500V Standart yok

Eski* form sargill HX_ve | Uy <500V Motor Ureticisine + N + CMF

moddler danisin.

Rastgele sargili HX_ ve 0V <Uy<500V Fiberglas seritli emaye |+ N + CMF

AM_** tel

ABB olmayan motorlar

Rastgele sargili ve form Uy<420V Standart: U, =1300V | -

sargil 420V <Uy<500V | Standart: Uy, = 1300V | + du/dt

veya

Kuvvetlendirilmis: Uy, =
1600V, 0,2
mikrosaniye artis
zamani

* 1.1.1998 tarihinden 6nce uretilmis
**1.1.1998 tarihinden &nce uretilen motorlar igin, motor treticisi ile goériiserek baska talimatlar olup olmadigini kontrol

edin.

Tabloda kullanilan kisaltmalar asagida agiklanmistir.

Kis.

Tanimi

Un

Nominal AC hat gerilimi

U

Motor yalitiminin dayanmasi gereken motor terminallerindeki hatlar arasi tepe gerilimi

PN

Motor nominal giicti

du/dt

strlcl ¢ikisinda du/dt filtresi

CMF

Ortak mod filtresi

N-uglu yatak: yalitiml motorun siriiclisiiz u¢ yatagi

du/dt ve genel mod filtreleme
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M2_, M3_, M4_, HX_ ve AM_ disindaki ABB motor tipleri icin ilave gereklilikler
ABB disI motorlarda kullanilan segim olgutlerinden yararlanin.

Frenleme gereklilikleri i¢in ilave gereklilikler

Motor makineye frenleme yaparken, siriicinin ara devre DC gerilimi ve motor
besleme gerilimi %20'ye kadar artar. Motor, ¢alisma siiresinin biyik bir béliminde
frenleme yapacaksa, motor yalitim gerekliliklerini belirlerken bu gerilim artigini
dikkate alin.

Ornek: 400 V AC hat gerilimi uygulamalari igin motor yalitim sistemini, siiriiciiye 480
V besleme gerilimi veriliyormus gibi segin.

Filtre tipleri

du/dt filtreleri

ACS850-04 igin du/dt filtreleri
Siiriici tipi
ACS850-04...

-03A0-2, -03A0-5
-03A6-2, -03A6-5
-04A8-2, -04A8-5
-06A0-2, -06A0-5
-08A0-2, -08A0-5
-010A-2, -010A-5
-014A-2, -014A-5
-018A-2, -018A-5
-025A-2, -025A-5
-030A-2, -030A-5 NOCHO0030-60 (3 fazl)
-035A2, -035A-5
-044A-2, -044A-5
-050A-2, -050A-5
-061A-2, -061A-5
-078A-2, -078A-5

Filtre tipi

NOCH0016-60 (3 fazli)

NOCH0070-60 (3 fazli)

NOCH0120-60 (1 fazli; kitte Ug filtre

-094A-2, -094A-5 bulunmaktadir)

Genel mod filtreleri

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

du/dt ve genel mod filtreleme
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Teknik data

du/dt filtreleri

Boyutlar ve agirliklar

Filtre tipi Yiikseklik Geniglik Derinlik Agirhik
mm (ing) mm (ing) m (ing) kg (pound)

NOCHO0016-60 195 (7,68) | 140(5,51) | 115(4,53) 2,4 (5,3)
NOCHO0030-60 215(8,46) | 165(6,50) | 130 (5,12) | 4,7 (10,4)
NOCH0070-60 261(10,28) | 180(7,09) | 150(5,91) | 9,5(20,9)
NOCH0120-60* 200 (7,87) | 154 (6,06) | 106 (4,17) | 7,0(15,4)

* Verilen boyutlar faz basinadir

Koruma derecesi
1P0O

Genel mod filtreleri

Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Kurulum

Filtrelerle birlikte verilen talimatlar uygulayin.

du/dt ve genel mod filtreleme
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Direng frenleme

Bu boéliimiin igindekiler

Bu béliimde fren kiyicilar ve direnglerinin nasil segilecegdi, korunacagdi ve kablolarinin
nasil ¢ekilecegdi anlatiimaktadir. Bu bélim ayni zamanda teknik datayi icermektedir.

ACS850-04 ile fren kiyicilar ve direngler

Fren kiyicilan

ACS850-04 (kasa A...D) surlculerinde yavaslayan motor tarafindan Uretilen
enerjinin kontrol edilmesi amaciyla standart ekipman olarak dahili fren kiyici
bulunmaktadir.

Fren kiyici devrede ve direng bagh iken suriictiniin DC baglanti gerilimi Upc gr - 30
V'ye ulastiginda kiyici iletime baslayacaktir. Maksimum fren giiciine Upc ggr + 30
V'de ulasilir. -

Upc = 1,35 x Kullanilan AC besleme gerilimi

Upc_sr= 1,25 x Upc

Fren direnci segimi

A

Fren direnci se¢gmek igin:

1. Frenleme sirasinda motor tarafindan Uretilen maksimum glicli hesaplayin.
2. Frenleme déngustne gore surekli glict hesaplayin.

3. Gorev dongusu sirasinda frenleme enerjisini hesaplayin.

ABB, 115. sayfada gosterilen sekilde secilen direngleri sunmaktadir. Eger listedeki
direng uygulama igin yeterli degilse, ACS850-04 dahili fren kiyicisi tarafindan izin
verilen sinirlar dahilinde 6zel bir direng segilebilir. Asadidaki kurallar gegerlidir:

+ Ozel direncin degeri en az R, seviyesinde olmalidir. Farkli direng degerlerinde
fren glicu kapasitesi asagidaki formul kullanilarak hesaplanabilir; burada:

2
(Upc_gr +30V)

<
Pmax R

UYARI! Asla diren¢ degeri belirli bir siiriict i¢in belirtilen degerin altinda olan bir
frenleme direnci kullanmayin. Siricu ve kiyici, dusiik direnc nedeniyle olusan asiri
akimi harcayamaz.

Direng frenleme
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* Maksimum fren glicli higbir noktada Py, degerini agsmamalidir

* Ortalama fren glicl Pygont degerini agmamalidir

» Fren enerjisi segilen direncin enerji yayillimi kapasitesini asmamalidir

+ Direng termik asiri ylke karsi korunmalidir; bkz. bolim Stirticiiniin kontaktér
korumasi, sayfa 116.

Kiyici verileri tablosu
Degerler 40°C (104°F) ortam sicaklidi igin gegerlidir.

Dadhili fren kiyici
Siirtic tipi Pors | Pors | Porto | Porto | Porcont | Porcont | Pormax | Rmin
ACS850-04... KW) | (kW) | kW) | (kW) | (kW) (kW) | (kW) | (ohm)

L L L
-03A0-2 0,5 0,2 0,5 0,2 0,45 0,15
-03A6-2 0,75 0,3 0,7 0,25 0,65 0,2
-04A8-2 1,0 0,3 1,0 0,3 0,9 0,25 2,75 120
-06A0-2
08A02 1,5 0,8 1,4 0,75 1,3 0,35
-010A-2 2,8 1,0 2,7 0,9 2,25 0,75 4,0 80
-014A-2 4.1 13 3.9 12 33 1.1 73 40
-018A-2 53 1,7 51 1,6 4,25 1,4 !
-025A-2 6,8 3,8 6,5 3,4 5,25 2,7
-030A-2 15,4 20
T03BAD 7,8 4,4 74 4,0 6 3,1
-044A-2
T050A2 11,4 6,4 10,8 57 8,75 4,5
“061A-2 22,0 13
-078A-2 20,2 | 14,0 | 20,0 | 11,8 18 8
-094A-2
-03A0-5 1,0 0,4 1,0 0,4 0,9 0,3
-03A6-5 1,5 0,5 1,4 0,5 1,3 0,4
-04A8-5 2,0 0,6 1,9 0,6 1,8 0,5 55 120
-06A0-5
08A05 3,0 1,6 2,8 1,5 2,6 0,7
-010A-5 55 1,9 53 1,8 4,5 1,5 7,9 80
-014A-5 8,2 2,6 7,8 24 6,6 21 146 40
-018A-5 10,5 3,4 10,1 3,2 8,5 2,7
-025A-5 13,6 7,6 12,9 6,8 10,5 54
-030A-5 30,7 20
T035A5 15,5 8,8 14,7 7.9 12 6,2
-044A-5
T050A5 22,7 12,7 21,5 1,4 17,5 9
-061A-5 43,9 13
-078A-5 40,4 28,0 40,0 23,6 36 16
-094A-5

581898
L Dislik motor griltisti modu. Bkz. bolim Diistik motor giiriiltiisti deger kaybi, sayfa 85.

Pyrs Siirtict (inverter ve kiyici) bu frenleme giiciine dakikada 5 saniye boyunca dayanabilir.
Ppr1o  Striici (inverter ve kiyici) bu frenleme giiciine dakikada 10 saniye boyunca dayanabilir.

Direng frenleme




P brcont

P brmax

Rumin

115

Sdirticu (inverter ve kiyici) bu surekli frenleme glicline dayanacaktir. Frenleme zamaninin
30 saniyeyi agsmasi durumunda, frenleme stirekli olarak degerlendirilir.

Sirtcunin (inverter ve kiyict) maksimum frenleme glicti. Surlict (inverter ve kiyici), bu
frenleme glictine her 10 saniyede 1 saniye siireyle dayanacaktir. Not: Listelenen direngler,
her 120 saniyede 1 saniye bu frenleme glicline dayanacaktir.

Frenleme direnci igin izin verilen minimum direnc.

Direng se¢im tablosu

Degerler, 40°C (104°F) ortam sicaklidi icin gegerlidir.

Ornek fren direnci Ornek fren direnci
Siiricii tipi JBR-xx SACEXxxxxx
ACS850-04... Tip R P, Epuise Tip R |Preont| Er

(ohm) | W) | (kJ) (ohm) | (kW) | (kJ)

-03A0-2, -03A0-5

-03A6-2, -03A6-5

-04A8-2, -04A8-5 | JBR-01 120 105 22 - - - -

-06A0-2, -06A0-5

-08A0-2, -08A0-5

-010A-2, -010A-5 | JBR-03 80 135 40 - - - -

-014A-2, -014A-5

JBR-04 40 360 73 SACEO8RE44 44 1 210

-018A-2, -018A-5

-025A-2, -025A-5

-030A-2, -030A-5 | JBR-05 20 570 77 SACE15RE22 22 2 420

-035A-2, -035A-5

044A-2, -044A-5

-050A-2, -050A-5

-061A-2, -061A-5 | JBR-06 13 790 132 SACE15RE13 13 2 435

-078A-2, -078A-5

-094A-2, -094A-5

R
Pn
E

pulse
PRreont

Er

581898

Belirtilen direncin direnc degeri.

Belirtilen direncin dikey pozisyonda dogal olarak sogutuldugunda stirekli guig (1s1) yayihmi.
Belirtilen direncin dayanacagi enerji darbesi.

Direncin dogru sekilde yerlestirildiginde sirekli gli¢ (1s1) yayma yetenegi Eg enerjisi 400
saniye iginde dagitilir.

Direng tertibatinin 400 saniyede bir dayanabilecegi kisa enerji darbesi Bu enerji, direng
elemanini 40°C'den (104°F) izin verilen maksimum sicakliga kadar isitacaktir.

Tum fren direngleri striic modulindn digina kurulmalidir. JBR-xx direnglerinin
koruma derecesi IP20'dir. SACE direnglerinin koruma derecesi IP21'dir. JBR-xx
direnglerinin boyutlari, kablo boyutlari ve sikma momentleri icin 729. sayfaya bakin

Not: SACE direngleri UL listesinde degildir.

Direng frenleme
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Diren¢ kurulumu ve kablo baglantisi

Tum direngler siriici moduliunin disinda yeterli derecede sogutulduklari, diger
ekipmanlara hava akisini engellemedikleri ve diger ekipmanlarin hava giriglerine
sicak hava yaymadiklari bir sekilde yerlestiriimelidir.

sicakhgr 200°C'nin (400°F) Gzerine ¢ikabilir; direngten akan havanin sicakligi ise

2 UYARI! Fren direnci yakininda yanici malzemeler bulunmamalidir. Direncin ylizey
yuzlerce derece olabilir. Direnci, temasa karsi koruyun.

Direng kablosunun maksimum uzunlugu 20 m'dir (65 ft). Baglantilar igin bkz. Gii¢
kablosu baglanti semasi bolimu, sayfa 56.
Siiriiciiniin kontaktor korumasi

Sirtcide guvenlik nedeniyle bir ana kontaktér bulunmalidir. Kontaktoér kablo
baglantilarini direncin asiri iIsinmasi durumunda agilacak sekilde yapin. Bu, aksi
halde slrticl kesicinin ariza durumunda iletken olarak kalmasi halinde ana
beslemeyi kesintiye ugratamayacagindan, guvenlik anlaminda gereklidir.

Asagida basit bir kablo semasi 6rnegi verilmigtir.

L1 L2 L3

Sigortalar

o Direng termik anahtari

Ana kontaktor

Frenleme devresinin devreye alinmasi
Daha ayrintili bilgi igin, bkz. uygun yazihm el kitabi.

+ Fren kiyici islevini devreye sokun. Kiyici devrede iken bir fren direncinin
baglanmig olmasi gerektigine dikkat edin

+ Surucl yuksek gerilim kontroliini kapatin

* Grup 48'de diger ilgili parametreleri ayarlayin.

Direng frenleme
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UYARI! Siricide fren kiyici varsa, ancak kiyici parametre ayari ile
etkinlestiriimemisse, direng asiri isina karsi strici dahili termik korumasi
kullanimda olmaz. Bu durumda, fren direncinin baglantisi kesilmelidir.

Not: Bazi fren direngleri koruma amaciyla yag filmi ile kaplanmistir. Baglatma
sirasinda, kaplama yanar ve az miktarda duman aciga cikar. Baglatma sirasinda
uygun havalandirmayi saglayin.

Direng frenleme
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Boyut semalari

Bu boéliimiin igindekiler

Sirtcl modulinin ve ilgili aksesuarlarin boyut semalari asagdida verilmistir. Boyutlar
milimetre ve [ing] cinsinden verilmigtir.

Boyut semalari
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Kasa tipi D
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Ana sebeke bobinleri (tip CHK-0x)

F(4pcs)

A

Q

o

68906903

CHK-xx boyutlari
Parametre Bobin tipi
CHK-01 | CHK-02 | CHK-03 | CHK-04
boy.A mm (ing) 120 (4,72)[150 (5,91)[ 150 (5,91)[ 150 (5,91)
boy.B mm (ing) 146 (5,75)[175 (6,89) 175 (6,89)( 175 (6,89)
boy.C mm (ing) 79 (3,11) | 86 (3,39) | 100 (3,94)| 100 (3,94)
boy.D mm (ing) 77 (3,03) [105 (4,13)105 (4,13)[ 105 (4,13)
boy.E mm (ing) 114 (4,49)| 148 (5,83)| 148 (5,83)| 148 (5,83)
F vida boyutu M5 M5 M5 M5
Agirhik kg (Ib) 1,8(4,0) | 3,8(8,4) |54 (11,9)] 52 (11,5)
Kablo boyutu — Ana terminaller 05...10/0,5...10|0,5...10| 0,5... 10
mm? (AWG) (20...6) | (20...6) | (20...6) | (20...6)
Sikma momenti — Ana terminaller
N-m (Ibf-ing) 1,5(13) | 1,5(13) | 1,5(13) | 1,5(13)
PE/Sasi terminalleri M4 M5 M5 M5
Sikma momenti — PE/Sasi terminalleri
N-m (Ibf-ing) 3 (26) 4 (35) 4 (35) 4 (35)

Boyut semalari



125

EMC filtreleri (JF1-x1 tipi)
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JFI-B1
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EMC filtreleri (JFI-Ox tipi)
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JFI-xx boyutlari
Parametre Filtre tipi
JFI-02 JFI-03 JFI-05 JFI-07
Boy. A mm (ing) 250 (9,84) 250 (9,84) 250 (9,84) 270 (10,63)
Boy. B mm (ing) 45 (1,77) 50 (1,97) 85 (3,35) 90 (3,54)
Boy. C mm (ing) 70 (2,76) 85 (3,35) 90 (3,54) 150 (5,91)
Boy. D mm (ing) 220 (8,66) 240 (9,45) | 220(8,66) | 240 (9,45)
Boy. E mm (ing) 235 (9,25) 255 (10,04) 235 (9,25) 255 (10,04)
Boy. F mm (ing) 25 (0,98) 30 (1,18) 60 (2,36) 65 (2,56)
Boy. G mm (ing) 54 (0,21) 5.4 (0,21) 54 (0,21) 6,5 (0,26)
Boy. H mm (ing) 1(0,04) 1(0,04) 1(0,04) 1,5 (0,06)
Boy. I mm (ing) 22 (0,87) 25 (0,98) 39 (1,54) 45 (1,77)
Boy. J M5 M5 M6 M10
Boy. K mm (ing) 22,5 (0,89) 25 (0,98) 42,5 (1,67) 45 (1,77)
Boy. L mm (ing) 29,5 (1,16) 39,5 (1,56) | 26,5 (1,04) 64 (2,52)
Agirlik kg (Ib) 0,8 (1,75) 11 (2,4) 1,8 (4,0) 3,9 (8,5)
Kablo boyutu (som) 0,2...10 0,5...16 6...35 16...50
mm? (AWG) (AWG24...8) | (AWG20...6) | (AWGS...2) | (AWG4...1/0)
Kablo boyutu (telli) 02...6 05...10 10...25 16...50
mm? (AWG) (AWG24...10) | (AWG20...8) | (AWGS6...4) | (AWG4...1/0)
;‘Z’;’;‘;‘I':r:k,\'l"; 15...18 15..18 | 40..45 7.8
(Ibfing) (13,3...15,9) | (13,3 ...15,9)| (35...40) (60...70)

Boyut semalari
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Fren direngleri (tip JBR-xx)
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JBR-xx boyutlari
Direng tipi
Parametre JBR-01 | JBR-03 | JBR-04 | JBR05 | JBR-06
Boy. A mm (ing) 295 (11,61) | 340 (13,39) - - -
Boy. B mm (ing) 155 (6,10) | 200 (7,87) - - -
Boy. C mm (ing) 125 (4,92) | 170 (6,69) - - -
Boy. D mm (ing) - - 345 (13,58)| 465 (18,31)| 595 (23,43)
Boy. E mm (ing) - - 210 (8,27) | 330 (12,99) | 460 (18,11)
Boy. F mm (ing) - - 110 (4,33) | 230 (9,06) | 360 (14,17)
Agirhik kg (Ib) 0,75 (1,7) 0,8 (1,8) 1,8 (4,0) 3,0 (6,6) 3,9(8,6)
Maks. kablo'boyutu —Ana 10 mm2 (AWGS)
terminaller
Stkma momenti - Ana 1,5... 1,8 N'm (13 ... 16 Ibfing)
terminaller
Maks. kablo boyutu — 2
Termik anahtar terminalleri 4 mm= (AWG12)
Stkma momenti — Termik 06...08Nm (53 ... 7,1 bf-ing)
anahtar terminalleri

Boyut semalari



Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirlii sorunuzu, séz konusu (nitenin tip kodu ve seri numarasi ile birlikte
lokal ABB temsilcinize yoneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarinin listesine
www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service network (Satig, Destek ve
Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Urin egitimi

ABB Urln egitimi hakkinda bilgi almak igin, www.abb.com/drives adresine gidin ve Training
courses (Egitim programlari) baglantisini segin.

ABB Surtcdleri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

El kitaplarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine gidin ve
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge Kutliphanesi — El kitabi
geri bildirim formu (LV AC sdriculeri)) segenegini secin.

Internet'teki Belge Kitiiphanesi

El kitaplarini ve diger Grlin belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kutlphanesi) segenegini
secin. Kutlphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi secim kriterleri
girebilirsiniz.


http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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