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Vy$Si bezpecnost Vyssi kvalita vyrobk VyS$Si efektivita
Vetsi flexibilita Vys$si produktivita Stabilngjsi kvalita vyrobk(
Mensi mnozstvi odpadu Nizsi provozni naklady

To vsSe odstartoval v roce 1974 robot IRB 6:
prvni elektricky pohanény a mikroprocesorem
fizeny robot na svéeté se stal bézné dostupnym.

Jsou stale uziteCnéjsi
Postupem doby vyvijime roboty pro stale vice primyslovych odvétvi a tGcelt
a prinasime vyhody robott kazdému, kdo je potiebuje.
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\
Malé roboty Velké vykonné roboty IRB 360 Flexpicker™
Pro jemné, rychlé a flexibilni ukony Pro aplikace, které jsou maximalné Pro rychlé odebirani a balenf
naro¢né na zatéz a dosah
Paletiza¢ni roboty Svarovaci roboty
Pro presné a rychlé nalozeni palet Pro dosazeni obtizné pfistupnych mist

a zajisténi stabilni kvality svard
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Nyni zaCinaji spolupracovat

YuMi® je prvni skutecny bezpecné spolupracujici robot na svété.
Predstavuje zaklad toho, co spolupracujici roboty symbolizuiji.

- Zabudované zabezpeceni umoznuje pracovat bez
bezpecnostnich zabran.

- Jsou dimenzovany podle lidskych rozmérl pro prirozenou spolu-
praci s lidmi a moznost zastavéni do stavajicich prostord odpovida-

jicich lidskym rozmeérfim.
- Jsou ur¢eny pro montaz drobnych soucasti.

Jsou stale chytrejsi

Diky pokrokiim ve vyvoji hardwaru dodavame technologie, které
jsou schopny vnimat své okoli a dosahovat vyssi pracovni efektivitu.

Integrated Vision
Dar vidéni je vyhodou i pro robota.

Integrated Force Control

Identifikuje, kde se nachazi opracovavany dil a jak silné na
néj Ize pUsobit pro dokonalé zpracovani.

Dokonala kontrola pohyb

Cely rozdil spocdiva v efektivnim a rychlém presunu z mista
A do mista B.

Jsou stale jednodussi

Vytvoreni chytrého robotu pro radu €innosti je pouze
jedna ¢ast. PeCujeme také o to, aby bylo mozné robota
jednoduse naprogramovat a obsluhovat.

Funkéni balicky
Standardizované soucasti a konstrukce usnadnujici rychlé
uvedeni do provozu a snizujici naklady.

RobotStudio®
Vykonné programovani na bazi PC umoznuje vytvareni
slozitych robotickych program@ snadnéji nez kdy dfiv.

PowerPacs

Moduly pro RobotStudio, diky kterym Ize vytvaret programy
pro préimyslova odvétvi.

RobotWare

Zakladni inteligence robotu pro snadnou
optimalizaci a vysoky stupen prizplsobeni.

Jednodussi programovani robotl
Revoluce v prfevodu manualnich pohybl do
programU pro lakovaci roboty
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Zakaznicky servis

Zajisténi vasi produktivity. Kdykoliv. Kdekoliv.

Globalni zastoupeni servisni site ABB Robotika, Citajici vice
nez 100 servisnich center v 53 zemich, je unikatni.

Pres 1 300 specialistl je pfipraveno poskytnout vam a vasim
robotlm servis a podporu 24 hodin denné&, 7 dnu v tydnu,
365 dnl v roce. Kdykoli a kdekoli nas potrebujete, ABB je

tady pro vas.

Servisni smlouvy

Nase servisni smlouvy poskytuji plnou flexibilitu. Mizete vybirat

z Siroké fady dostupnych sluzeb. Ziskate delsi bezporuchovy pro-
voz vyS$s$i vykonnost vaSich zafizeni a jistotu, Ze dodrzite provozni
rozpocet.

Méate-li uzavrenou servisni smlouvu s ABB, vase neplanované
odstavky budou omezeny na minimum. A pokud k nim presto
dojde, ABB zareaguje do nékolika minut diky nasemu volitelnému
feSeni Remote Service. My se postarame o vasSe roboty a vy se
budete moci starat o své podnikani.
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Instalace a uvedeni do provozu

Instalace a uvedeni vyrobk( a systém( ABB do provozu patfi

k nasim hlavnim prednostem. Nas§ simulaéni nastroj RobotStudio®
pomaha zkracovat doby instalace, uvadéni do provozu a spousténi.
Prostfednictvim aplikace RobotStudio dopredu vytvarime velmi vykon-
né programy, které poskytuiji vyhody po celou dobu Zivotnosti robotd.

Soucasti nasi nabidky je uvadéni techniky do provozu nasimi specia-
listy s rozsahlymi zkuSenostmi s robotikou a robotickymi systémy.
Jejich know-how zaloZzené na odbornych zkusenostech naseho
konstrukéniho tymu zarucuje, Ze uvedeni do provozu je rychlé, bez
komplikaci a pfedstavuje zaklad pro vysokou spolehlivost a u¢innost
vyroby.



TN
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@® Mistni servisni centrum ° >
VW  Regionalni distribugnf \ %
centrum nahradnich dild Yo
Y  Globalni centrum oprav a repasi
V¥  Lokalni centrum oprav a repasi
O Globalni jednotka
pro inteligentni servis
°
Jestlize chcete kontaktovat mistni servisni centrum Yo
ABB, navstivte www.abb.com/robotics a vyberte ()
svou zemi. O d
°

Program vymény

Vyména stavajiciho zafizeni za novy manipulator nebo kontrolér
ABB je alternativou ke zcela nové instalaci. Spole¢nost ABB posky-
tuje rychld a spolehliva feSeni v situacich, kdy je potfeba provést
vymeénu robotického kontroléru i robotického manipulatoru nebo
pokud chcete sladit jiz nainstalované systémy. Vyména se provadi
po fadné priprave, predbézném naprogramovani a programové
simulaci.

Spole¢nost ABB vyvinula jedine¢né, inovativni technologie, které
zarucuji zpétnou kompatibilitu — kdy Ize napfiklad samostatné fidici
systémy pouzit k ovladani robotd predchozich generaci. Vyménu
Ize realizovat také na vyrobnich zafizenich, jako jsou svafovaci
hotéky Ci atomizéry.

Nahradni dily a spotfebni materialy

Jako vas celosvétovy dodavatel originalnich (novych nebo repa-
sovanych) nahradnich dil( jsme vzdy pfipraveni dodat spravny dil
ve spravnou dobu na spravné misto.

Nase nabidka zahrnuje réizné typy dodavek, které reaguji na vase
ekonomicky orientované, expresni nebo havarijni pozadavky. Pokud
si potfebujete udrzovat zdsobu ndhradnich dilll, jsme schopni vam
doporucit, které nahradni dily je vhodné mit skladem pro vlastni
potfebu. Dbame na dostupnost nahradnich dildl v horizontu 8 az 10
let po ukonceni sériové vyroby daného typu robota. Diky nasi data-
bazi robotll mame prehled o kazdé instalované soucastce. To nam
umoznuije rychlou identifikaci soucastky a jeji naslednou dodavku.

Rozsifeni, modernizace a repase

Zivotnost robotll znacky ABB &asto prekraduje 20 let. Lze ji ddle
prodlouzit diky zdokonalenim a dodate¢né instalovanym novym sou-
Castkam. Modernizace zlepsuji vykon a posiluji funkénost a Zivotnost
vyrobku. Timto zplsobem dochézi k optimalizaci ndvratnosti investic
a soucasné probiha postupna migrace na nejnovejsi technologie.
Jedna se o zajimavou alternativu k udrZzovani parametr( vyrobni jed-
notky oproti realizaci dalSich investic.

Robotickou techniku na konci Zivotnosti Ize nahradit repasovanym
zafizenim, coz ma pfiznivy vliv na spolehlivost a bezpe¢nost.
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Skoleni

Abyste mohli vyuzit potencidl svych robotd naplno a bezpecné,

je dulezité, aby si vas kvalifikovany personal neustale doplnoval
poznatky o inovacich ve vyvoji technologii. Nabizime vasim
zaméstnanclm specializované gkoleni na vice nez 50 mistech

po celém svété — Skoleni, které vam umozni snizit vyrobni naklady
a zcela uplatnit moZznosti vasich robotickych systéma.

Skala nami nabizenych kurz(l zahrnuje standardni moduly $koleni

v otazkach robotiky, kurzy v aplikacich a Skoleni v oblasti robotic-
kych systémi. Posluchadiim déle nabizime na miru pfipravené Skole-
ni pfimo v konkrétnim arealu, v externim Skolicim zafizeni, popfipadée
i formou e-kurz(l a webinard.

Udrzba

Planovana preventivni Udrzba snizuje riziko vzniku zavad nebo
zhordeni stavu soudasti. Udrzba se provadi pravidelné nebo podle
stavu robotu. Preventivni udrzba se sestava z pravidelnych kontrol
a udrzby doplnéné o predem stanovené vymeény soucasti.

Monitorovani stavu robotl prostfednictvim bezdratové aplikace
ABB Remote Service prodluzuje provozni dobu a produktivitu
robotu a sou¢asné snizuje jeho provozni naklady. Nabizime vhodné
postupy udrzby, které posili spolehlivost technologie na zékladé
servisu realizovaného odborniky pfimo na misté.

Opravy

Oddéleni technické podpory ABB je vam vzdy k sluzbam.
Odpovime na vas rychly technicky dotaz, na pozadavek pokrocilé
podpory k vyrobku &i aplikaci i na poZzadavek servisniho zasahu
sdéleny telefonicky, e-mailem Ci pomoci on-line aplikace. Diky bez-
dratovym diagnostickym néstrojim ABB Remote Service mizeme
v pfipadé specifickych potizi nebo poruchy poskytovat specializo-
vané expertni sluzby témér na misté do 5 minut.

Odbornici na roboty ABB jsou na telefonu po celém svété, aby vam
dokézali pomoci v fadu hodin a zabranili tak nakladnym vypadkdm
vyroby. Spole¢nost ABB podporuje nékolik riznych strategickych
pristupl k Udrzbé zafizeni. Pokud se namisto preventivnich oprav
rozhodnete pro moznost korektivniho zasahu, ABB vam pom(ze pfi
uvedeni robota do provozuschopného stavu.
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Roboty

IRB 120

IRB 120 a IRB 120T

o™
Rl
-

;

Hlavni aplikace

Montaz Nosnost [kg] 3

Obsluha strojd Pracovni dosah [m] 0,58

Manipulace s materidlem | Volitelné kryti Standardné: IP30. Volitelné: Clean room class 5, certifikovano podie IPA
Baleni/nanéaseni hmot Montéz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, mozno zavésit

Opakovatelna presnost (RP) [mm)]

0,01

\
4

Certifikovano podle IPA

IRB 1200

IRB 1200-5/0.9 a IRB 1200-7/0.7

Agy

Hlavni aplikace

IRB 1200-5/0.9

IRB 1200-7/0.7

Obsluha strojl Nosnost [kg] 5 7
Manipulace s materidlem Pracovni dosah [m] 0,90 0,70
Volitelné kryti Standardné: 1P40. Standardné: IP40.
Volitelng: IP67 Volitelné: IP67
Montaz V jakékoli pozici V jakékoli pozici
Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,025 0,02

IRB 140

IRB 140 a IRB 140T

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 6

Montaz Pracovni dosah [m] 0,81

Cisténi/Ostiikovani \olitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Clean room class 6,
certifikovano podle IPA,

Odhrotovani Foundry Plus, SteamWash

Obsluha strojdi Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, moZno zavésit

Manipulace s materidlem

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,03

Baleni

Certifikovano podle IPA
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IRB 1520

IRB 1520ID
Hlavni aplikace
Obloukové svarovani Nosnost [kg] 4
Pracovni dosah [m] 1,50
W Volitelng kryti Standardné: IP40
=7 Montaz Na podlahu, mozno zavésit

W

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,05

IRB 1600

IRB 1600-6/1.2 a IRB 1600-10/1.2

Hlavni aplikace

IRB 1600-6/1.2

IRB 1600-10/1.2

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 6 10

Montaz Pracovni dosah [m] 1,20 1,20

Citéni/Ostrikovani Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2
Vyjimani z lisu Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zavésit

Obsluha strojti

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,02

0,02

Manipulace s materidlem

Baleni

'

IRB 1600

IRB 1600-6/1.45 a IRB 1600-10/1.45

Hlavni aplikace

IRB 1600-6/1.45

IRB 1600-10/1.45

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 6 10

Montaz Pracovni dosah [m] 1,45 1,45

Cisténi/Ostiikovan( Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2

Ostfih Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,
mozno zavesit

Vyjimani z lisu Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,02 0,05

Obsluha strojd

Manipulace s materidlem

Baleni
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Roboty

IRB 1600

IRB 1600ID

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani

Nosnost [kg]

4

Pracovni dosah [m]

1,50

Volitelné kryti

Standardné: IP40

Montaz

Na podlahu, mozno zavésit, na Sikmou rovinu

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,02

IRB 2400

IRB 2400-10/16

5

Hlavni aplikace

Ostfih/Odhrotovani

Nosnost [kg]

12/20

Brouseni/lesteni

Pracovni dosah [m]

1,55

Volitelné kryti

Standardné: IP54. Volitelné: IP67 s pouzitim Foundry Plus 2

Montaz

Na podlahu, mozno zavésit

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,03

IRB 2600

IRB 2600-12/1.65 a IRB 2600-20/1.65

Hlavni aplikace

IRB 2600-12/1.65

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 12 20

Montaz Pracovni dosah [m] 1,65 1,65

Ostfih Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Nanaseni hmot Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,
mozno zavesit

Obsluha strojli Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,04 0,04

Manipulace s materiélem

Manipulace s materialem
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IRB 2600

IRB 2600-12/1.85

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 12

Montaz Pracovni dosah [m] 1,85

Ostrih Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Nanaseni hmot Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

moZno zavesit

Obsluha strojli

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,04

Manipulace s materidlem

IRB 2600

IRB 2600ID-8/2.00

Hlavni aplikace

Obloukové svafovani

Nosnost [kg]

8

Nanaseni hmot

Pracovni dosah [m]

2,00

Obsluha strojd

Volitelné kryti

Standardné: IP67 (zékladna, spodni rameno, zapésti), IP54 (osa 4)

Manipulace s materidlem

Montaz

Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozZno zavesit

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,02

IRB 2600

IRB 2600ID 15/1.85

Hlavni aplikace

Obloukové svarovani Nosnost [kg] 15

Montaz Pracovni dosah [m] 1,85

Nanaseni hmot Volitelné kryti Standardné: IP67 (zékladna, spodni rameno a zépeésti), IP54 (osa 4)
Obsluha strojl Montaz Na podlahu, na sténu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji,

mozno zavesit

Manipulace s materialem

Opakovatelna presnost (RP) [mm]
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Roboty

IRB 4400

IRB 4400/L10

Hlavni aplikace

Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 10
Néstrik Pracovni dosah [m] 2,55
Nanaseni hmot Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67, Foundry Plus
Brouseni/lesténi Montéz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,05

L ); ;'
Ty
IRB 4400
IRB 4400/60
Hlavni aplikace
Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 60
}; o Nanaseni hmot Pracovni dosah [m] 1,96
= - BrouSeni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP54. Volitelné: IP67, myti vysokotlakou parou
¢ '? [ , (Foundry Plus)
+ . Montaz Na podiahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,19

. );;‘

IRB 4600

IRB 4600-20/2.50

Hlavni aplikace

Obloukové svarfovani

Nosnost [kg]

20

Montaz

Pracovni dosah [m]

2,50

Nanaseni hmot

Volitelné kryti

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Laserové svafovani

Montaz

Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji, mozno zavésit

Obsluha strojl

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,05

Manipulace s materialem

Méfeni

Baleni/paletizace

Obsluha ohrarovaciho

lisu

//j—\\
Q| /

«

12 Robotika | ABB Katalog produktt



IRB 4600

IRB 4600-40/2.55

Hlavni aplikace

Montaz

Nosnost [kg]

40

Nanaseni hmot

Pracovni dosah [m]

2,55

Vyjimani z lisu

Volitelné kryti

Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Laserové svafovani

Montaz

Na podlahu, na Sikmou rovinu, instalace na stroji, mozno zaveésit

Obsluha strojl

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,06

Manipulace s materidlem

Meéreni

Baleni/paletizace

IRB 4600

IRB 4600-45/2.05 a IRB 4600-60/2.05

Hlavni aplikace

4600-45/2.05

4600-60/2.05

Montaz Nosnost [kg] 45 60

Odhrotovani Pracovni dosah [m] 2,05 2,05

Nanaseni hmot Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2, Foundry Prime 2
Vyjimani z lisu (plati pro verzi 60 kg)

Obsluha strojd Montaz Na podlahu, na Sikmou rovinu, Na podlahu, na Sikmou rovinu,

instalace na stroji, mozno zavésit

instalace na stroji, mozno zavésit

Manipulace s materidlem

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,05

0,06

Méreni

Baleni/paletizace

IRB 6620

IRB 6620

Hlavni aplikace

Montaz Nosnost [kg] 150

Cisténi/Ostiikovan( Pracovni dosah [m] 2,20

Ostfih/Odhrotovani Volitelné kryti IP54, IP67, Foundry Plus 2 myti vysokotlakou parou
Nanaseni hmot Montaz Na podlahu, na Sikmou rovinu, mozno zavésit
Brouseni/lesténi Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,03

Obsluha stroji

Manipulace s materidlem

Baleni/paletizace

Obsluha ohrarovacio

lisu

Bodové svarovani
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Roboty

IRB 6620

IRB 6620LX

Hlavni aplikace

Obsluha stroj

Nosnost [kg]

150

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

1,90

"

Montdaz pohonnych Ustroji - Volitelné kryti 5-0sy robot: standardné IP54. Volitelné: 2 IP67 Foundry Plus
Brouseni/lesténi Standardné: IP66 (linedrni osa)
Montéz Na sténu, mozno zavésit
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,05
L L
A\ i\ A\
IRB 6640
IRB 6640-235/2.55
Hlavni aplikace
Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 235
. ! l Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 2,55
; "- - Obsluha strojti Volitelné kryti Standardné: —. Volitelné: Foundry Prime 2
[_Eﬂ . Manipulace s materidlem  Montaz Na podlahu
. Bodové svafovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,05

IRB 6640

IRB 6640-185/2.8

Hlavni aplikace

Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 185

Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 2,80

Obsluha strojli Volitelné kryti Standardné: —. Volitelné: Foundry Prime 2
Manipulace s materiadlem Montaz Na podlahu

Bodové svarovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,05
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IRB 6650

IRB 6650S-90/3.9, IRB 6650S-125/3.5 a IRB 6650S-200/3.0

Hlavni aplikace

IRB 6650S-90/3.9

IRB 6650S-125/3.5

IRB 6650S-200/3.0

Montéz

Nosnost [kg]

90

125

200

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

3,90

3,60

3,00

vyrobku

Baleni Volitelné kryt Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2,
myti vysokotlakou parou
Prenaseni drobnych Montaz Instalace na stroji Instalace na stroji Instalace na stroji

o

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

Neuvedeno

\/7

N\

:\/@g“‘“

>
4

IRB 6660

IRB 6660-100/3.3 a IRB 6660-130/3.1

Hlavni aplikace

IRB 6660-100/3.3

IRB 6660-130/3.1

Obsluha strojd

Nosnost [kg]

100

130

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

3,30

3,10

Obsluha lisu Volitelné kryti Standardné: IP67 Standardné: IP67
Montaz Na podlahu Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] | 0,10 0,11

IRB 6660

IRB 6660-205/1.9

Hlavni aplikace

Ostrih Nosnost [kg] 205
Brouseni Pracovni dosah [m] 1,90
e Obrabéni Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2, v&. ochrany
.:}f{ = l:"\-.. : proti Glomkdim
‘C% ) i Frézovani Montaz Na podiahu
x Ostrih Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,07
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Roboty

IRB 6700

IRB 6700-155/2.85 a IRB 6700-200/2.60

?f
g;a

Hlavni aplikace

IRB 6700-155/2.85

IRB 6700-200/2.60

Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 155 200
Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 2,85 2,60
Obsluha strojl Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Manipulace s materidlem Montaz Na podlahu Na podlahu
Bodové svarovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,10 0,10

Moznost LeanID viz strana 17

IRB 6700

IRB 6700-175/3.05

3

Hlavni aplikace

Montaz Nosnost [kg] 175

Ostfih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,05

Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montéz Na podlahu

Manipulace s materidlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] | 0,10

Ostrikovani

Moznost LeanID viz strana 17

IRB 6700

IRB 6700-150/3.20, IRB 6700-205/2.80 a IRB 6700-235/2.65

5]

Hlavni aplikace

IRB 6700-150/3.20 IRB 6700-205/2.80

IRB 6700-235/2.65

Ostfih/Odhrotovani Nosnost [kg] 150 205 235
Brouseni/lesténi Pracovni dosah [m] 3,20 2,80 2,65
Obsluha strojl Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2

Manipulace s materiadlem Montaz Na podlahu Na podlahu Na podlahu
Bodové svarovani Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,10 0,10 0,10

\

y

\
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IRB 6700

IRB 6700-245/3.00 a IRB 6700-300/2

.70

Hlavni aplikace

IRB 6700-245/3.00

IRB 6700-300/2.70

Montaz Nosnost [kg] 245 300
Ostiih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,00 2,70
Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. \Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montaz Na podlahu Na podlahu
Manipulace s materidlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,10 0,10

@/f'ﬂ

IRB 6700

IRB 6700 LeanID

b=

LeanID je specialni moznost pro IRB 6700 s ¢astecnou integraci DressPack do horniho ramene robotu. LeanID je ur€eno pro vyrobu

s fadou sloZitych pohyb( zapésti a vyuziva se tam, kde je pozadovana vysoka flexibilita. U LeanlD se snizuje uZite¢né zatizeni.

Vice informaci v dostupné dokumentaci.

IRB 7600

IRB 7600-325/3.1, IRB 7600-340/2.8

Hlavni aplikace

IRB 7600-325/3.1

IRB 7600-340/2.8

Montaz Nosnost [kg] 325 340
Ostrih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,10 2,80
Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojl Montaz Na podlahu Na podlahu
Manipulace s materialem Opakovatelna presnost (RP) [mm] . 0,10 0,27

Obsluha ohrarovaciho

lisu

Bodové svarovani

ABB
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Roboty

IRB 7600

IRB 7600-400/2.55 a IRB 7600-500/2.55

Hlavni aplikace

IRB 7600-400/2.55

IRB 7600-500/2.55

Montéz Nosnost [kg] 400 500
Ostfih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 2,55 2,565
Brouseni/lesténi Volitelné kryt Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha stroji Montaz Na podlahu Na podlahu
Manipulace s materidlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] | 0,19 0,08

Obsluha ohrariovaciho

lisu

Bodové svarovani

IRB 7600

IRB 7600-150/3.50

Hlavni aplikace

Montaz Nosnost [kg] 150

Ostrih/Odhrotovani Pracovni dosah [m] 3,50

Brouseni/lesténi Volitelné kryti Standardné: IP67. Volitelné: Foundry Plus 2
Obsluha strojli Montaz Na podlahu

Manipulace s materidlem Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,19

Obsluha ohrariovaciho

lisu

IRB 260

IRB 260-30/1.5

Hlavni aplikace

Baleni Nosnost [kg] 30
Pracovni dosah [m] 1,53
Volitelné kryti Standardné: IP67
Montaz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,03
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IRB 460

IRB 460-110/2.4

Hlavni aplikace

Depaletizace

Nosnost [kg]

110

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

2,40

Paletizace Volitelné kryti Standardné: IP67
Montaz Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] | 0,20

IRB 660

IRB 660-180/3.15 a IRB 660-250/3.15

Hlavni aplikace

Manipulace s materidlem Nosnost [kg] 180 250

Paletizace Pracovni dosah [m] 3,15 3,15
Volitelné kryti Standardné: IP67 Standardné: IP67
Montaz Na podlahu Na podlahu
Opakovatelna presnost (RP) [mm] = 0,05 0,05

IRB 760

IRB 760-450/3.2

Hlavni aplikace

Depaletizace Nosnost [kg] 450

Paletizace celych vrstev Pracovni dosah [m] 3,18

Manipulace s materiélem Volitelné kryti Standardné: IP67

Paletizace Montaz Na podlahu
Opakovatelnd presnost (RP) [mm] 0,05
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Roboty

IRB 360

IRB 360-1/1130 a IRB 360-3/1130

Hlavni aplikace

IRB 360-1/1130 IRB 360-3/1600

Montaz

Nosnost [kg]

1 3

Manipulace s materialem

Pracovni dosah [m]

1,13 1,13

Balenf

Volitelné kryti

Standard: IP54/67/IP69K. Volitelné: Omyvatelna
verze z nerezavéjici oceli, Clean room

Trida ISO 5-7, IRB 360-1/1130 certifikovano podle IPA

Prenaseni drobnych

vyrobk

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,10 0,10

IRB 360-1/1130, certifikovano podle IPA

IRB 360

IRB 360-8/1130, IRB 360-1/1600 a IRB 360-6/1600

Hlavni aplikace

IRB 360-8/1130 IRB 360-1/1600 IRB 360-6/1600

Montaz

Nosnost [kg]

8 1 6

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

1,13 1,60 1,60

Baleni

Volitelné krytf

Standardné: IP54.
Volitelng: Cisté prostory (Clean room) ISO tridy 5-7
(pro IRB 360-1/1600)

PrenaSeni drobnych

yrobkei

Opakovatelna presnost (RP) [mm]

0,10 0,10 0,10

20 Robotika | ABB Katalog produkt(



Stupné ochrany IRB 360-8/1130
Klasifikace podle IP

Spole¢nost ABB pouziva klasifikaci podle IP, aby zajistila, Ze si pro svdj Ukol vyberete ten spravny robot. Jasné definovany standard pomiize uZivateldim pfi investovani do robotu
zajistit bezpec¢nost pracovisté, spravné vyhodnoceni zivotnosti zafizeni a vysokou produktivitu. Roboty jsou ¢asto nasazeny v drsném prostredi s vysokymi néaroky na jejich

schopnost odolat praniku $kodlivych ¢astic do jejich konstrukce.

IP je zkratka pro Ingress Protection (ochrana pro vniknuti) a skladé se z Giselnych kodd, které ukazuji, do jaké miry je robot chranén proti vniknuti pevnych ¢astic, prachu nebo vody

do své konstrukce. Prvni &islo uréuje droveri ochrany proti pevnym &asticim nebo prachu, druhé ochranu proti vodgé. Cim vy&si &islo, tim vy&si ochrana.

Dalsi stupné ochrany:

Pro specifické aplikace pouziva ABB dalsi klasifikace ochrany zamérené na konkrétni prostiedi a podminky, kterym je robot vystaven.

Foundry Plus 2 - pro agresivni prosttedi, robot je vystaven chladicim kapalindm, mazivim a kovovym ¢asticim. K typickym aplikacim patii nasazeni u licich stroji a ¢isténi.

Foundry Prime 2 - pro velmi agresivni prostiedi, robot je vystaven plsobeni kapalin na bézi rozpoustédel a nepfimému ostiikovani tlakem vodniho paprsku. Typickymi aplikacemi

jsou myti/¢isténi odlitkd nebo opracovanych dild vodnim paprskem.

Chip protection - pro aplikace typu odhrotovani, ostfih a frézovani. Zajistuje, aby se béhem opracovani na téle robotu neusazovaly kovové tfisky.

Clean room — mezinarodni norma; zajistuje, Ze komponenty robotu nekontaminuji nezakryté nebo citlivé vyrobky, které se vyrabi v Cistych prostorech.

Omyvatelny véetné omyvatelného téla z nerezavéjici oceli - roboty navrzené pro primyslové &isténi véetné stupné ochrany IP a konstrukce bez dutin, s hladkym povrchem

umoznujicim snadné omyvani isticimi prostfedky.
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1. Chapadlo se servopohonem, jednou vakuovou savkou a kamerou | 2. Chapadlo se servopohonem, dvéma vakuovymi savkami a kontrolkami stavu
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Roboty

YuMi®

IRB 14000-0.5/0.5

Hiavni aplikace

Manipulace

s drobnymi predméty

Nosnost [kg]

0,5

Pracovni dosah [m]

0,50

Montéz drobnych dildi

CoQ

Volitelné kryti

Standardné: IP30

Montaz

Na stl, podioZzku

Opakovatelna presnost (RP) [mm] 0,02

Provozni bezpe¢nost

PL b kat. B

Skladovani, podavani a vystavovani drobnych predméta

FlexFeeder™

Hlavni aplikace

FlexFeeder-Single

FlexFeeder-Double

Drobné soucasti: Max. rozmeéry [mm] <25 <30

orientovani ze 3D do 2D Min. rozméry [mm] > 0,50 > 0,50
Skladovani a Hmotnost produktu [kg] <0,1 <0,1
manipulace se souc¢astmi  Hmotnost podavace [kg] 27 40

Pro integraci s Rozmeéry podavace [mm] 754 x 737 x 125 754 x 737 x 230
2D kamerou Osvétlena plocha [mm] 90 x 160 200 x 160

Chapadla

Modularni servo chapadlo pro drobné souc¢asti

Hlavni aplikace

konfiguraci

pomoci funk&nich moduld

Montéz drobnych dild Hmotnost [g] 215-280, zavisi na konfiguraci
Moznosti Nosnost [g] AZ 285
P&t moznych Zavih prstu [mm] 50

Kryt

Standardné: IP30

Montaz

Néstrojova priruba YuMi

Funkéni moduly

Servo chapadlo (vychozi

nastaveni)

Opakovatelna presnost

(servo chapadlo) [mm]

0,05

1-2 pneumatické

jednotky (volitelné)

Predepsany podtlak [bar]

Vstup max. 6, podtlak max. 0,050

lintegrovany kamerovy
systém (voliteln€) pomoci
kamery 1,3 MP
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—_

ci systemy

IRC5 jednopanelovy Fidici systém a vykonovy modul

Single-cabinet

Modul ménice

Rozméry V x S x H [mm]

970x 725 x 710

720x 725 x 710

Napajeni

200-600 V, 50-60 Hz

200-600 V, 50-60 Hz

Kryti

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Podporované modely

V8echny roboty

V8echny roboty

Ridici systém IRC5 pracuje s dynamickym modelem a optimalizuje vykon robotu k dosaZent fyzikding nejkratsi mozné doby cyklu

(QuickMove™) a precizni pfesnost drahy (TrueMove™). To, co naprogramujete, je pfesné to, co dostanete.

IRC5 kompaktni kontrolér

Rozméry V x S x H [mm]

310 x 449 x 442

Napajeni

220-230 V, 50-60 Hz, jednofazové

Kryti

Standardné: IP20

Podporované modely

IRB 120, IRB 140, IRB 260, IRB 360, IRB 1200, IRB 1410, IRB 1600

IRC5 kontrolér pro vestavbu do elektrického rozvadéce

Ridici modul

Mala jednotka pohonu

Velka jednotka pohonu

Rozméry V x S x H [mm]

375 x 498 x 271

375 x 498 x 299

658 x 498 x 425

Napdjeni

200-600 V, 50-60 Hz

200-600 V, 50-60 Hz

200-600 V, 50-60 Hz

Kryti

Standardné: IP20

Standardné: IP20

Standardné: IP20

Podporované modely

IRB 140, IRB 260, IRB 360, IRB 1200, IRB 1600 (mal4 jednotka pohonu),

IRB 2400, IRB 2600, IRB 4400, IRB 4600, IRB 6620, IRB 6640,

IRB 66508, IRB 7600, IRB 460, IRB 660, IRB 760 (velké jednotka pohonu)

Modul pro externi procesy

Rozméry V x S x H [mm]

Maly 720 x 725 x 710 mm, velky 970 x 725 x 710 mm

Napajeni

Prézdna skfin

Kryti

Standardné: IP54
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IRC5P kontrolér pro lakovaci roboty

Rozméry: V x S x H

1450 x 725 x 710 mm

Napéjeni

200-600 V, 50-60 Hz

Kryti

Standardné: IP54 (IP33 v zadnim prostoru)

Podporované modely

Lakovaci roboty

Ovladaci panel - FlexPendant

Rozméry

Barevna dotykova obrazovka 6,5" / 1,0 kg

Kryti

Standardné: IP54

Podporované modely

Roboty, které nelakuiji

Ovladaci panel pro lakovaci roboty - FlexPaint Pendant

Kryti

Standardné: IP54, ochrana proti explozi (EX)

Podporované modely

Lakovaci roboty
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Pojezdy pro roboty

RTT
RTT
Model robotu
- IRB 1600 Max. rychlost [m/s] 1,06
IRB 2400 Volitelné kryti Standardni
A 1 Montaz Na podlahu
Délka pojezdu [m] 1,70 = 11,70 (modul 1m)
Zrychleni [m/s2] 1,50 Maraton-Pac, 2,50 Civka
IRBT
IRBT 4004

Model robotu

IRB 4400-60 Max. rychlost [m/s] 2,00
IRB 4600 Volitelné kryti Standardné: Foundry, IP65
a Montaz Na podlahu
Délka pojezdu [m] 1,90-19,90 (modul 1 m)
Zrychleni [m/s2] 2,50
IRBT 6004
Model robotu
IRB 6620 Max. rychlost [m/s] 1,60
IRB 6640 Volitelné kryti Standardné: Foundry, IP65
a IRB 6650S Montaz Na podlahu
IRB 6700 Délka pojezdu [m] 1,70-19,70 m (modul 1 m)
Zrychleni [m/s2] 2,00
IRBT 7004
Model robotu
IRB 7600 Max. rychlost [m/s] 1,20
Volitelné krytf Standardné: Foundry, IP65
ﬁ Montaz Na podlahu
Délka pojezdu [m] 1,70-19,70 (modul 1 m)
Zrychleni [m/s2] 1,80
FlexTrack
IRT501-66 a IRT501-66R
Model robotu IRT501-66 IRT501-66R
Uréeno pro prepravu Max. rychlost [m/s] 2 1,50
materidlu Nosnost 900 2000
‘.#’__. s n Délka pojezdu 25 1-25
& o Délka pojezdu [m] 2,10-105 2,10-105
n Sitka [m] 0,66 0,66
Zrychleni [m/s2] 2 1,20
IRT501-90 a IRT501-90R
Model robotu IRT501-90 IRT501-90R
Ur¢eno pro prepravu Max. rychlost [m/s] 1,50 1,20
# materidlu Nosnost 2000 2950
- il o Délka pojezdu 1-25 1-25
e S Délka pojezdu [m] 2,10-105 2,10-105
n Sitka [m] 0,90 0,90
Zrychleni [m/s2) 1,20 1
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Polohovadla

FlexLifter

IRL 100 a IRL 190

.

IRL 100 IRL 100
Nosnost [kg] 1000 500
Vyska zdvihu [mm] 100 190
Rychlost [mm/s] 40 76
Doba zdvihu [s] 2,50 2,50

Rotace Volitelné s rotaci 360° Volitelné s rotaci 360°
Montaz Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66, Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66,
66R, 90, 90R 66R, 90, 90R
FlexLifter
IRL 600
Nosnost [kg] 600
Vyska zdvihu [mm] 600
Rychlost [mm/s] 200
Doba zdvihu [s] 3
Rotace
Montaz Na podlahu nebo FlexTrack, IRT501-66, 66R
FlexPLP
IRPLP-o0sy X,YaZ
Osy 3
Statické zatizeni [kg] 150
=T Dynamickeé zatizeni [kg] 30

Délka posunu [mm]

X =300 nebo 400, Y = 300 nebo 400, Z = 200

. Rychlost [mm/s] 100
e
L = i’ .
IRPLP -o0sa Z
Osy 1
Statické zatizenf [kg] 150
Dynamické zatizenf [kg] 50
— Délka posunu [mm] 200
H Rychlost [mm/s] 100
IRPLP -osy XaY
Osy 1 nebo 2
Statické zatizenf [kg] 150
Dynamickeé zatizenf [kg] 50
Délka posunu [mm] 300 nebo 400
Rychlost [mm/s] 200
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Polohovadla

IRBP A
IRBP A-250, IRBP A-500, IRBP A-750
IRBP A-250 IRBP A-500 IRBP A-750
Max. manipulaéni nosnost [kg] 250 500 750
" Max. protoény pramér [mm] 1000 1450 1450
Max. délka [mm] 900 950 950
IRBP B
IRBP B-250, IRBP B-500 a IRBP B-750
IRBP B-250 IRBP B-500 IRBP B-750
Max. manipulaéni nosnost [kg] 250 (na kazdé 500 (na kazdé 750 (na kazdé
strang) strang) strang)
Max. protocny pramér [mm)] 1000 1450 1450
Max. délka [mm] 900 1000 1000
IRBP C
IRBP C-500 a IRBP C-1000
IRBP C-500 IRBP C-1000

Max. manipula¢ni nosnost [kg]

500 (na kazdé strané)

1000 (na kazdé strang)

Max. protoény pramér [mm]

Max. délka [mm]

IRBP D

IRBP D-300 a IRBP D-600

IRBP D-300 IRBP D-600
Max. manipulaéni nosnost [kg] 300 (na kazdé strané) 600 (na kazdé strané)
Max. proto¢ny prdmér [mm] 1000 1200
Max. délka [mm] 1600 2 000

28 Robotika | ABB Katalog produkti



IRBP K

IRBP K-300, IRBP K-600 a IRBP K-1000

IRBP K-300 IRBP K-600 IRBP K-1000
Max. manipulaéni nosnost [kg] 300 (na kazdé 600 (na kazdé 1000 (na kazdé
strané) strang) strané)
Max. proto¢ny pramér [mm] 1200 1400 1400
Max. délka [mm] 4000 4000 4000
IRBP L
IRBP L-300, IRBP L-600 a IRBP L-1000
IRBP L-300 IRBP L-600 IRBP L-1000
Max. manipulaéni nosnost [kg] 300 600 1000
Max. protoény pramér [mm)] 1500 1500 15600
Max. délka [mm] 4000 4000 4000
IRBP L
IRBP L-2000 a IRBP L-5000
IRBP L-2000 IRBP L-5000
Max. manipulacni nosnost [kg] 2000 5000
Max. protogny pramér [mm] 1500 2200
Max. délka [mm] 4000 5000
IRBP R
IRBP R-300, IRBP R-600 a IRBP R-1000
IRBP R-300 IRBP R-600 IRBP R-1000
Max. manipulaéni nosnost [kg] 300 (na kazdé 600 (na kazdé 1000 (na kazdé
strang) strang) strang)
Max. protoény pramér [mm] 1000 1200 1200
Max. délka [mm] 1600 2000 2000
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Aplikacni vybaveni

Manipulace s materidlem

DressPack

Pro podporu rozmanitych poZadavk( vyroby byly vyvinuty rozli¢né druhy vystrojeni robotd pro manipulaci s materialem.
Spolecné vlastnosti:

- Vedeni analogovych signald a béznych komunikacénich sbérnic

- Snadna oprava a UdrZba véetné zajisténi nahradnich dill

— Dobie dokumentované reseni obsahuijici Skolici materidly, schéma zapojeni a CAD modely

Manipulace s materidlem

Integrovany DressPack - ID a LeanID

Vlybaveni robotu pIné integrované v hornim rameni robotu. Toto feSeni umoZziuje pouziti v produkénich systémech s mnoha riizny-
mi vyrobky vyrdbénymi soub&zné, plnou schopnost off-line simulace a skvélou ochranu kabelovych svazkd.

Vlystrojeni robotu nevyZaduje dodate¢né sefizovani.

Manipulace s materidlem

Externi s funkci napinaciho ramene

Externi vybaveni robotu s napinacim ramenem, které udrzuje kabely ve spravné poloze vzhledem k zapésti.

Omezené dodatecné sefizovani vystrojeni robotu je nutné.

Manipulace s materidlem

Externi

Externi vybaveni robotu je ur¢ené do provozd s mensimi pozadavky na flexibilitu a je zamérené na zakladni pozadavky

robotem oviddanych nastroji. Nutné individudini sefizovani vystrojeni robotu.
=
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Bodové svarovani

DressPack pro bodové svarovani
Pro podporu rozmanitych poZzadavkd vyroby byly vyvinuty rozliéné druhy vystrojeni robotd pro bodové svafovani a nebo kombinaci bodové svarovani -

manipulace s materidlem.

Spole¢né viastnosti:

- Vedeni analogovych signald a béznych komunikacnich sbérnic

— Podporuje potfeby pneumatickych anebo servo svarovacich klesti
— Podpora AC anebo MFDC svarovaci aplikace

— Snadna oprava a udrzba véetné zajisténi nahradnich dili

— Dobre dokumentované reseni obsahujici Skolici materidly, schéma zapojeni a CAD modely

Bodové svarovani

Integrovany DressPack - ID a LeanID
Vybaveni robotu plné integrované v hornim rameni robotu. Toto feSeni umoziiuje pouziti ve vyrobnich systémech s mno-

ha riznymi vyrobky vyrab&nymi soub&zné, plnou schopnost off-line simulace a skvélou ochranu kabelovych vedeni.

Vybaveni robotu nevyZaduje dodate¢né sefizovani.

Bodové svarovani

Externi s funkci napinaciho ramene

Externi vybaveni robotu s napinacim ramenem, které udrzuje kabely ve spravné poloze vzhledem k zapésti.

Vyzaduje omezené dodatecné sefizovani vystrojeni robotu.

Bodové svarovani

Modul pro bodové svarovani

Modul kontroléru uréeny pro procesni technologie bodového svarovani, véetné technologie fizeni procesu odporového

bodového svarovani.

Skiif kontroléru umoznuje vestavbu rizného procesniho vybaveni:
— AC nebo MFDC svarovacich technologif
— Svarovaci klesté nesené robotem anebo stacionarni

— Svarovadi klesté ovladané pneumaticky anebo servomotorem
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Aplikacni vybaveni

Bodové svarovani

Regulaéni jednotka pro vodu a vzduch

PIné integrovand jednotka vody a vzduchu pro bodové svarovani.

Jednotka podporuje potfeby riznych procesd, jako jsou napf.:

— Svarovaci kle$té nesené robotem anebo stacionarni

— Svarovaci klesté ovladané pneumaticky anebo servomotorem

Bodové svarovani

FlexGun IRG X-Gun

Typ X-Gun

Zdroj MFDC nebo AC
Max. zdvih [mm] 245

Max. sila [daN] 757

Délka ramene [mm] 227-600
Hmotnost [kg] 100-150

Vlastnosti Stejna kostra pro verzi X i C (pouze vyména Celisti)
Bodové svarovani
FlexGun IRG C-Gun

Typ C-Gun

Zdroj MFDC nebo AC

Max. zdvih [mm] 245

Max. sila [daN] 757

Délka ramene [mm)] 0-250

Hmotnost [kg] 100-150

Vlastnosti Stejnd kostra pro verzi X i C (pouze vyména Celisti)
Obloukové svarovani
Vyhledavani svart SmarTac
Rychlost vyhledavani 20-50 (v zavislosti na poZzadované presnosti)
[mm/s]

Doba vyhledavani jednoho
bodu [s]

2-6 (v zavislosti na slozitosti dilu)

Presnost [mm]

+0,25 (s rychlosti vyhledavani 20 mm/s)
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Obloukové svarovani

Adaptivni sledovani svarti WeldGuide IV

2

WeldGuide IV je nejvykonngjsi roboticka aplikace pro adaptivni korekci trajektorii svar( na zakladé dat méfenych béhem svarovaciho
procesu. Vzorkovani 25 000 krét za sekundu, coz je 25 krat rychleji nez u béznych sledovacich metod. V kombinaci s fizenim pohybu
ABB TrueMove™ poskytuje WeldGuide IV extrémné rychlé a presné korekce trajektorii robota. WeldGuide IV je uréen pro pouZiti pri
svarovani v rezimech zkrat, sprej i pulz. Umozriuje korekci vysky oblouku, centrovani, vicevrstvé svary, adaptivni vypinéni svarového
spoje a jednostranné vyhledavani. Systém se velmi snadno programuje a odladuje. Veskeré informace mate k dispozici na ovladaci

FlexPendant.

Obloukové svarovani

Svarovaci hofaky

",..4-"“

Nabizime Sirokou fadu svarovacich horéak( od prednich svétovych vyrobct.

Obloukové svarovani

TSC Torch Service Center

Y

==

l A |

Jednotka pro &isténi horaku TC 96.
Systém pro automatické méfenti a kalibraci Tool Centre Point.
Ostiih drétu (max. prémér drétu: 1,6 mm, ocel a hiinik).

Aplikace separadni kapaliny.

Obloukové svarovani

Bull’s Eye

nl

,Bull's Eye" — sou¢dst TSC (servisni stanice horaku) vyrazné zvySuje produktivitu, opakovatelnou presnost a kvalitu svafovaciho procesu.

Bull's Eye je patentovana technologie ABB.

Pro¢ pouzivat Bull’s Eye?

- Presnost programové drahy svafovaciho hofaku je ovliviiovana urgitymi nepresnostmi meénicimi se v ¢ase (zmény teploty, kolize,
vymeéna praviaku nebo hubice,...).

- Pouzitim Bull's Eye odpada manualni korekce, obvykle provadéna operatorem. Ta je pomala a vnasi do procesu svarovani chyby.

- Pomoci Bull’'s Eye je kontrolovan jak TCP (TCP = referenéni bod, kde se drat dotyka svarfovaného materidlu), tak i orientace horaku.
Pri kontrole je méfena jak hubice pro ovéfeni orientace horaku tak i drat pro zjisténi osy horaku. Tyto hodnoty jsou automaticky

uloZeny a zpracovany v fidici jednotce robota.
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Aplikacni vybaveni

Obloukové svarovani

Graficka uzivatelska rozhrani

K dispozici pro svafovaci zdroje Fronius, RPC, Esab, Lincoln a Miller.
Snadno pouzitelné grafické uzivatelské rozhrani FlexPendant poskytuje obsluze informace o programu, moznost sledovani stavu burky

a zobrazeni dllezitych vyrobnich a kvalitativnich dat. Pomoci pouhych nékolika tlacitek a intuitivnino vicejazyéného rozhrani ve stylu PC

muze obsluha i s minimalnim zaskolenim spravovat svarovaci proces. Diky integraci dat ze svafovaciho zdroje na oviadaci jednotce -

FlexPendantu mlZze obsluha pfimo regulovat napéti, proud, svarovaci rychlost, prétok plynu a dal$i svafovaci parametry.

Obrabéni

ForceControl

UmozZriuje snadné nacteni a automatické vytvoreni trajektorie robota z povrch( a hran sloZitych dild pro procesy jako lesténi,

odhrotovani, brougeni. Na rozdil od tradi¢niho pozi¢niho fizeni robotu jsou b&hem procesu automaticky prizplisobovany fezné (brusné)

parametry. Diky tomu je korekce drahy robota jemngjsi a zvySuje kvalitu hotovych dill. K dispozici jsou vhodné funkéni baliGky pro

riizné typy robot ABB.

Paletizace

FlexGripper — drapakové chapadlo

J

Pocet prenasenych vyrobkl
Max. hmotnost bfemene [kg]
Hmotnost chapadia [kg]
Rozestup prstd [mm]

Rozméry kartonu (rozsah D x S x V) [mm]

|
50
70
75
(300-750) x (300-550) x (120-250)

Hlavni aplikace: paletizace pytlli

FlexGripper - chapadlo s paralelnimi ¢elistmi

Pocet prenasenych vyrobkd 1-2 1-5
Max. hmotnost bfemene [kg] 40 60
Hmotnost chapadia [kg] 45 80
Rozestup prstd [mm)] Jednozdénové Dvouzoénové
Rozméry kartonu (rozsah D x S x V) [mm] (200-650) x (200-500) x (200—-1 200) x (200-500) x
(150-330) (150-330)
Hlavni aplikace: paletizace kartont
FlexGripper - pfisavkové chapadlo
Pocet prenasenych vyrobkd 1-5
Max. hmotnost bfemene [kg] 40
Hmotnost chapadla [kg] 75
Rozestup prstd [mm] 10

Rozméry kartonu (rozsah D x S x V) [mm]

Max. 1 200 x 500 x 300, min. 240 x 240 x 100

Hlavni aplikace: paletizace kartond  Typy pfenasenych palet: GMA/AUS/EUR/ISO
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Motory a prevodovky

Pfevodovky MTD/MID

Produkt / MTD a MID MTD 250 MTD 500 MTD 2000 MTD 5000 MID 500 MID 1000
Max. manipulaéni 300 600 2000 5000 1300 3300
hmotnost [kg]
Max. trvaly osovy 350 650 3800 9 000 1400 3800
moment [Nm]
Max. klopny moment 650 3300 15 000 60 000 5000 15000
moment [Nm]
Motorové jednotky MU
Produkt/MU MU 100 MU 200 MU 400
Jmenovita rychlost 3300 5000 4700
[ot./min.]
Max. dynamicky 4,30 14 50
moment [Nm]
Automatizace lisovani
IRB 6660RX (70sy robot)
Hiavni aplikace
Lisovani plecht ~ Nosnost [kg] 75/50

Obsluha strojd

Manipulace s materidlem

- Pracovni dosah [m]
7. osa otoéna

3,10 + 1,3/1,45
VyloZeni 6.-7. osy: 1,30/1,45 m
Vyska: 127 mm

Automatizace lisovani

IRB 7600RX (7osy robot)

‘ Hlavni aplikace

Lisovani plech(
Obsluha strojd

Manipulace s materiadlem

Nosnost [kg]
Pracovni dosah [m]

7. 0sa otocna

» 85/80
3,50 + 1,30/1,45
VyloZeni 6.-7. osy: 1,30/1,45 m
Vyska: 127 mm
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Aplikacni vybaveni

Automatizace lisovani

IRB 6660FX (70sy robot)

¥
A N
LS

iy

Hlavni aplikace

Lisovani plecht Nosnost [kg] 40
Obsluha strojli Pracovni dosah [m] 3,10 + 1,40
Manipulace s materidlem 7. osa otocna Zdvih: £1,40 m

Vyska: 130 mm
Max. rychlost: 5 m
Max. zrychlent: 20 [m/s?]

Automatizace lisovani

IRB 7600FX (7osy robot)

Hlavni aplikace

Lisovani plecht Nosnost [kg] 100
Obsluha strojd Pracovni dosah [m] 3,10+ 1,75
Manipulace s materiadlem 7. osa otocna Zdvih: £1,75m

Vyska: 130 mm
Max. rychlost: 5 m
Max. zrychleni: 18 [m/s?]

Automatizace lisovani

IRB 760 Twin XB

Hlavni aplikace

Lisovani plecht

Nosnost [kg]

150 (pficnik, nastroje a dil)

Manipulace s materidlem

Pracovni dosah [m]

3,10+ 1,75

Automatizace lisovani

PfisluSenstvi z uhlikovych vliaken

Hlavni aplikace

Lisovani plecht

Modulamni koncepce nastrojii ABB kombinuje uhlikova vidkna (CF) konstrukénich prvkd (1) a (2)

s hlinikovymi dily (3) pro pfizpGsobeni jednotlivym soucastem.

Manipulace s materialem

Uhlikova vldkna zlep$uiji vykonnost diky zna¢né redukci prihybu, vibraci a hmotnosti. Jejich konstrukce

umoznuje snizenou konstrukéni vysku pro optimalni dobu cyklu.

Rameno z uhlikovych vidken (1) pfedstavuje rozsiteni ramena robotu. PFi délce 1 450 mm je schopné
manipulovat s pfedméty o hmotnosti az 100 kg.

Rameno (2) z uhlikovych vidken je spole¢né pro 6osé a 70sé roboty. Existuji dvé délkoveé varianty: 1 000

a 1400 mm.
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Automatizace lisovani

DDC - Dynamic Drive Chain (doplnéni lisu o pfidavny servopohon)

DDC umozniuje vyuZzit u novych i stavajicich listi vyhody technologie servopohondl. DDC vyuZivé servopohon k rychlej$imu otevirani
a zaviréni lisu, zatimco pro lisovaci proces slouzi energie ze setrvaéniku. Obsahuje servo sadu (motor s pfevodovkou a meénic), kterd je
fizena stejné, jako ostatni ¢asti linky. Linka s DDC tak mdze pracovat o 30 % rychleji nez bézné linky.

Energetické ztraty jsou snizeny diky regeneranimu snizeni ota¢ek a synchronizované spojce.

Nanaseni hmot

Davkovac (jednoduchy nebo dvojity, s ohfevem nebo bez ohfevu)

Objem [om] 1,20 80 155 560
Jmenovity prditok [ml/s] 0,80 24 37,50 80
Spickovy priitok [ml/s] 1 28 44 96
Jmenovity priitok / $pickovy tlak [oar] 150/250 150/250 150/250 150/250
Rozméry* [mm] 240 x 40 x 470 170x460x 950 180 x470x 960 = 200 x 510 x
1390

*Max. rozméry vnéjsi obalky zafizeni; jednoduchy davkovaé bez ohfevu v&. vstupnich a vystupnich ventild, bez kabelaze.

Nanaseni hmot

Cerpadlo (jednovalcové nebo dvouvélcové, s ohfevem nebo bez ohievu)

"
A Velikost vélce [] 30 50 200
Pist (@) [mm] 280 355 571
Tlakovy pomér 65:1 65:1 65:1
Viytlaény objem na dvojity zdvih [cmd] 150 150 150
Rozméry* [mm] 1070 x 700 x 2 350 1070x 700 x 2 350 1070 x 700 x 2 350
*Sitka, hloubka, maximalni vyska.
NanaSeni hmot
Aplikator
Lepeni Tésnéni SPA410 Tésnéni SPA470 Tepelna uprava materialu
1 tryska* 3 trysky Peltier 600 W** Peltier 800 W**
) X
" 4
‘l\ g .
%%

*Volitelné s méni¢em trysek. **Chlazeni vzduchem nebo vodou.
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Aplikacni vybaveni

Integrated Force Control

Integrated Force Control

7%

A /

Tradi¢ni roboticka fesent jsou fizena dle prfedem definovanych drah a rychlosti robota.

V pripadé ABB Integrated Force Control vak robot reaguje na aktudlni podminky a mdze se odchylit od své naprogramované drahy

nebo rychlosti na zakladé zpétné vazby ze snimade sil, které plisobi na nastroj. To umoZriuje automatizovat slozité dkoly, které drive

vyzadovaly kvalifikovany personal a vyspélou fixni automatizaci.

Hlavni aplikace Kapacita Snimac 165 Snimac 660 Snimac 2500
Brouseni Fx. Fy 165 Nm 660 N 2500 N
Frézovani Fz 495 N 1980N 6 250N
Lesténi Mx, My, Mz 15 Nm 60 Nm 400 Nm
Odhrotovani Rozméry

Montaz Vyska [mm] 40 40 62

Testovani vyrobkdi Priimér [mm] 104 104 168

Integrated Vision

Integrated Vision

Kompaktni inteligentni kamery se snadno programuii v RobotStudiu a umozriuji vizudini navigaci robotl pro libovolného uzivatele.

Kamerovy systém je velmi robustni a vyzkouseny v priimyslovych fedenich a za nepfiznivych podminek. Produkt je dodévan

kompletni véetné kabeld, filtr, Cocek, kamer a softwaru.
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Modulova reseni

FlexMT®

FlexMT®

FlexMT predstavuje standardni feSeni pro flexibilni obsluhu obrébécich strojd. Toto robotické feseni rozsifuje moznosti vyuZiti stroje az
060 %. Je k dispozici ve dvou variantach, FlexMT 20 (20 kg / dosah 1,65 m) a FlexMT 60 (60 kg / dosah 2,05 m), a dodava se v&etné

fizeni robota, které je piné integrovano. FlexMT je pfedprogramované, dikladné otestované a spolehlivé feSeni automatizace.

Obréabéni

FlexWasher

odstrariuje otfepy a ostatni cizi materidly, aniz by poskodil pdvodni materidl.

Roboticka pohyblivost

Zelena technologie

spotrebu elektrické energie, provozni a manipulacni naklady.

ABB FlexWasher technologie kombinuje odhrotovani vysokym tlakem (HPWD) a omyvani dild do jednoho systému. Tento systém

ABB FlexWasher vyuziva vyhodu volnosti robotu, aby pohyboval dilem kolem pevné instalovaného (HPWD) nastroje anebo nastrojem

kolem zafixovaného dilu. Vysledkem je rovnomérna a neprekonatelnd Cistota dilu s jednoduchou anebo komplexni geometrii.

ABB FlexWasher technologie se odlisuje tim, Ze nepouziva ohfivanou vodu nebo Eistici chemikalie k odstranéni otfepl a nedistot.

Tento fakt a patentovany uzavreny okruh vody s filtracnim systémem a nejmensi spotfebou vody ve své tfidé vyznamné snizuji

Paletizace
PalletPack
PalletPack je bali¢ek pripravenych produktd uréenych pro paletizaci vyrobkd na koncich vyrobnich linek. Bali¢ek obsahuije robota,
- chapadlo a jednoduchou aplikaci FlexPendantu pro nastaveni parametr( paletizace. Celd linka je fizena z PLC.
" L)
o=
I
F i
Baleni
RacerPack

RacerPack je sada produktd uréenych pro pribézné baleni vyrobk(l. RacerPack odebira vyrobky z vysokorychlostniho vstupniho
dopravniku a predava je na krokuijici dopravnik, ze kterého jsou vyrobky odebirany robotem IRB 360 a ukladany do krabic. Produkt je

modularni a Ize jej objednat v plné konfiguraci, popf. objednat jednotlivé moduly podle potfeby.
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Lakovaci roboty

IRB 52

IRB 52

Hlavni aplikace

Lakovanf

Nosnost [kg]

7

Pracovni dosah [m]

1,20-1,45

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montaz na podlahu. Lze volit montaz na zed nebo mozno zavésit

Opakovatelna presnost

0,15

IRB 580

IRB 580-12, 1 220 mm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

10

Pracovni dosah [m]

2,20

Volitelné krytf (RP) [mmi

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montaz na podlahu

Opakovatelnd presnost

0,30

IRB 580

IRB 580-12, 1 620 mm

Hlavni aplikace

Lakovanf

Nosnost [kg]

10

Pracovni dosah [m]

2,60

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montéz na podlahu

Opakovatelna presnost

0,30
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IRB 580

IRB 580-13/14, 1 220-1 620 mm

"‘-."

Hiavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

10

Pracovni dosah [m]

2,20-2,60, délka drahy vodicf listy: 1-14

Volitelné kryt (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan v lakovacim boxu

Opakovatelna presnost

0,30

IRB 5400

IRB 5400-12 Slim arm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10

Volitelné kryt (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montdaz na podlahu

Opakovatelna presnost

0,15

IRB 5400

IRB 5400-13/14 Slim arm

Hlavni aplikace

Lakovanf

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10, délka drahy vodici listy: 1-14

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan v lakovacim boxu

Opakovatelna presnost

0,15
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Lakovaci roboty

IRB 5400

IRB 5400-22 Process arm

Hiavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Montaz na podlahu

Opakovatelna presnost

0,15

IRB 5400

IRB 5400-23/24 Process arm

Hlavni aplikace

Lakovani

Nosnost [kg]

25

Pracovni dosah [m]

3,10, délka drahy vodicf listy: 1-14

Volitelné krytf (RP) [mmi

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

Pojezd zabudovan do zdi, pojezd instalovan v lakovacim boxu

Opakovatelnd presnost

0,15

IRB 5500

IRB 5500

Hlavni aplikace

Lakovanf

Nosnost [kg]

13

Pracovni dosah [m]

3

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP67, Ex

Specifikace

MontéZ na zed - osa 1 ,horizontalné

X

MontéZ na zed - osa 1 ,vertikalné

Opakovatelna presnost

0,15

Moznost priklopeni vzad ve 3. ose (rozsah pohybu mize byt omezeny hadici pfipojenou k robotu).

42 Robotika | ABB Katalog produkt



IRB 5350 otvira¢ dvefi

5350 3 osy / 4 osy

Hlavni aplikace

Otevirani dverf

Nosnost [kg]

5

Pracovni dosah [m]

1,35, délka drahy vodicf listy: 3-10

Volitelné kryti (RP) [mm]

Standardné: IP66, Ex

Specifikace

Montéz na podlahu, montaz na kolejnici

Opakovatelna presnost

0,15
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|_akovaci zarizeni

Ventilovy blok pro zménu barvy

Ventilovy blok pro zménu barvy

Ventilové bloky jsou navrzeny pro rychlou zménu barvy. Vnitfni prostor bloku neobsahuje zadna ,slepd ramena®, coz snizuje dobu
¢isténi na minimum. K dispozici v plastovém i ocelovém provedeni, s recirkulaci nebo bez ni. Ventilové bloky ABB jsou kompatibilni

s natérovymi hmotami na bazi rozpoustédel a vody, pouzivanymi v 1K a 2K systémech.

Smésovac 2K

Smésovac 2K

SmésSovace ABB 2K jsou specificky navrzené pro presné michani dvou kapalnych slozek a optimalizovany pro rychlou zménu
materidlu. SméSovac 2K pouZziva stejné ventily jako ventilovy blok pro zménu barvy (spole¢né soucasti). Smésovac 2K je navrzen

a optimalizovan pro pouZiti ve spojeni se zubovymi Cerpadly ABB (a softwarem IPS).

Zubové cerpadlo

Zubové cerpadlo

Precizni Cerpadlo ABB poskytuje trvalou a stalou regulaci barvy pro automatickeé lakovaci aplikace. Je navrzeno pro rychlou zménu
barvy. Zubova Cerpadla ABB se daji pouzit pro barvy, tvrdidla i kryci bezbarvé laky a dodavaji se v nasledujicich provedenich:
1,2 cc/rev, 3 cc/rev, 6 cc/rev a 9 cc/rev. Kompaktni konstrukce vyuziva lehké materidly a je optimalizovana, pro zajisténi nizkych

materidlovych ztrat materidlu a rychlou zménu barev.

M-PAC modul ventilového bloku a zubového ¢erpadla

M-PAC modul

&

Modulova koncepce M-PAC usnadnuje kombinovani riiznych komponent uréenych pro integraci do robotického ramene. Diky
tomu mohou roboty vyuzivat vysoké zrychleni a je dosahovano minimalnich ztrat materialu. Ventilovy blok mize byt namontovan
pfimo na modul zubového Cerpadla pro maximalni Uspory barev a minimalni dobu potfebnou ke zméné barvy. Tento celek je

navrzen pro integraci do ramene robota s nejkratsim moznym pfivodnim vedenim do atomizéru (zpravidla méné nez 650 mm).

Kompaktni CBS jednotka

Kompaktni jednotka CBS a C-CBS2

|—i:1
sl ik

Kompaktni CBS jednotka predstavuje optimalizované feSeni pro materidly na vodni bazi. CBS jednotka se pouZiva k priprave a vyméné
kazet s barvou v atomizéru CBS. Manipulace a oviadani je prostfednictvim lakovaciho robota ABB. Jedna se o cenove priznivé feseni
uréené pro pracovisté s 1 nebo 2 plnicimi stanicemi s vyplachovacimi kazetami. Ztréty pfi zméné barvy ve vyplachovaci kazeté jsou

0 néco vyssi neZ u kazet uréenych pro jednu barvu (<30 ml).
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Pozicionér IRB 5320

Pozicionér IRB 5320

Pozicionér IRB 5320 je manipulétor, ktery je integrovan s Sestiosym lakovacim robotem a zjednodusuje proces lakovani. Mize byt
vybaven jednou, nebo tfemi osami. Trojoséa verze IRB 5320 se pouZiva k prfesnému polohovani dilli pro lakovani. Otoéné stoly jsou fizeny
z ovladaci jednotky robotu a fungujf jednak jako nakladaci/vykladaci stanice, tak i pro polohovani dilu pfi lakovani robotem. Zakladem
tohoto presného a spolehlivého jednoosého pozicionéru je osvédcena prevodovka od ABB Robotika, které bylo dodano jiz nékolik tisic

kusd.

Sada externi osy IRB 5330

Sada externi osy

Tato sada slouZi k pozicovani lakovacich robotd ABB na vodorovné, nebo svislé ose. Tato Ex certifikovana servo jednotka je specialné
navrzena pro pouziti spolecné s pojezdovymi systémy jinych vyrobcl a rozsifuje moznosti lakovani velkych objekttl za pouziti standardi-

zovaného feSeni externi osy.

Vzduchova jednotka

Vzduchova jednotka

iil‘ . :.HH

Vzduchova jednotka (ACU) od ABB je vykonny, regulator priitoku vzduchu, zpravidla pouzivany pro vysokoobjemové lakovaci aplikace.
Tato extrémné presnd a spolehlivé jednotka fidi pritok vzduchu uréeného pro lakovaci pistoli nebo lakovaci zvonek a obsahuje tfi rizné

kandly, které fidi tvar paprsku, otageni zvonu a u nékterych aplikaci i priitok barvy.

Atomizéry (RB1000-SAD, -SSD)

RB1000-SAD, -SSD

Rodinu interné nabijenych atomizerd Robobel tvori velmi Ucinné a vysoce vykonné rotacni atomizéry pro barvy na bazi feditel. Tyto
atomizéry zajistuji velkou kvalitu natéru a vysokou efektivitu prace. Obsahuje populérni atomizér 926 s funkei regulace rozstiiku 951

a vysoce vykonny atomizér RB1000 s pritokem natérové hmoty az 1 000 cm3/min.

Atomizéry CBS

RB1000-WSC

Cartridge Bell System (CBS) spole¢nosti ABB je optimalnim feSenim pro Usporu barev (feditelnych vodou i na bazi fedidel). Zmeéna
barvy se provadi vymeénou lakovaci kazety, coz vede k témér nulovym ztratdm barvy u uréitych kazet. Pro efektivni vyuzivani prostoru
a nakladl je k dispozici také verze s moznosti vymyvani. Ke kliGovym charakteristikam patfi: Pattern Control pro velkou efektivitu a High

Flow capacity pro roboty s vysokou akceleraci.
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| akovaci zarizeni

Atomizéry

RB1000-EXT

Atomizér s externim nabijenim od ABB je vysoce efektivni atomizér pro barvy feditelné vodou. Pfi pouZiti stejného elektromotoru
jako u RB1000 jsou dosahovany maximalni otacky 80 000 ot./min. pfi pratoku zakladni natérové barvy 700 cm3/min. Atomizér je

navrzen se systémem bez ohrivace vzduchu s nové tvarovanymi elektrodami, které zajistuiji vysokou efektivitu lakovani.

Atomizéry

ROBOBEL031-PC

Atomizér 031-PC je nejsnazsi zplsob, jak mohou zékaznici z rozliénych pramyslovych odvétvi ziskat pistup k technologii atomizé-
r(i od ABB. Kruhovy tvar paprsku a jeho variabilni oviadani u ROBOBELO31-PC pfinasi uzivateldm, fadu vyhod oproti pouZiti b&zné
stikaci pistole. ProtoZze 031-PC nepracuje s vysokym napétim, Ize pouZzit nejen barvy na vodni &i rozpoustédloveé bazi, ale i vrchni

kryci materidly. K dispozici je iroka fada atomizer(, ze které mizete vybrat vhodnou velikost.

Aplikaéni sada

PAP

Standardizované sady od ABB predstavuji komplexni feSeni uréené k velmi rychlému spusténi systému. Jiz z vyrobniho zavodu
jsou vSechny podstatné ¢asti propojeny a nastaveny tak, aby umoznily rychlou instalaci. Stejné tak i findini odladéni je Casove
méné narocné. Soucasti dodavky je standardni dokumentace. Diky flexibilnimu fegeni mizete volit mezi standardni pistoli

a atomizérem, volit pocet barevnych odstind, velikosti Gerpadel, délky kabell atd.

Aplikaéni sada

SRP - néstroj pro snadné programovani

ABB SRP - Simplfied Robot Programming kombinuje moderni technologii sledovani dréahy pohybu s vyspélym softwarem
a simulacni rukojeti. Tu operator pouZije tak, aby se vysledna ¢innost podobala praci s béZznou lakovaci pistoli. Rezim zaznamu je
aktivovan primo ze simulacniho nastroje a jsou pfi ném zaznamendvany trajektorie pro lakovani. Vizuélni navigaci zajistuje laser.

Rychlost, presnost a plynulost pohybU Ize po nacteni dat kompletné editovat pomoci RobView.
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Standardni bunky pro obloukové svarovani FlexArc®
Pripojte, zapnéte a zaCnéte vyrabét

Bunky FlexArc pro maximalni vykon a zaroven optimalni
vyuziti dostupného mista.

VeSkera zafizeni jsou umisténa a propojena na spolecné zaklad-
né, coz umoznuje snadné premisténi ve vyrobnim zavods.

Cela bunka prochazi ve vyrobé zkouSkami, v€etné svarovaci-
ho testu, zakaznik tedy obdrzi plné funkéni pracovisté, které
neni potfeba znovu ozivovat pfi jeho uvedeni do provozu
v misté instalace. FlexArc nabizi grafické uzivatelské roz-
hrani FlexPendant, které poskytuje obsluze nejen prehled
o stavu bunky, ale i o dllezitych kvalitativnich a vyrobnich

parametrech.
Bunky s polohovadlem typu A
FlexArc A
Robot IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600
Pocet robotd 1-2
Polohovadla IRBP A-250, IRBP A-500, IRBP A-750
UZite€né zatizeni Max. 750 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci hofak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpec¢nostni zafizeni

Kompletni systém bezpe&nostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svéteiné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpe¢nostni zamky,

bezpecnostni PLC

Bunky s polohovadlem typu B

FlexArc B

Robot IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robotd 1-2

Polohovadla IRBP B-250, IRBP B-500, IRBP B-750

UZite¢né zatizeni Max. 750 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpec¢nostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich prvkd

Kompletni systém bezpecénostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpecnostni zamky,

bezpecnostni PLC
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Bunky s polohovadlem typu C

FlexArc C

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robott

1-2 (na vyzadani az 3)

Polohovadia

IRBP C-500, IRBP C-1000

UZite¢né zatizeni

Max. 1 000 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci hordk

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecénostni zafizeni

Kompletni systém bezpeénostnich funkci -
bezpecnostni zdbrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpecnostni zamky,

bezpecnostni PLC

Buriky s polohovadlem typu D

FlexArc D

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robotll

1-2 (na vyzadani az 3)

Polohovadla

IRBP D-300, IRBP D-600

Uzite¢né zatizeni

Max. 600 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkci -
bezpecnostni zdbrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvefe, bezpecnostni zamky,

bezpec¢nostni PLC

Bunky s polohovadlem typu K

FlexArc K

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Poget robott

1-2 (na vyzadani az 4)

Polohovadla

IRBP K-300, IRBP K-600, IRBP K-1000

UZite€né zatizeni

Max. 1 000 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpeénostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpe&nostni zamky,

bezpecnostni PLC
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Bunky s polohovadlem typu R

FlexArc R

Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(D), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robotl

1-2 (na vyzadani az 4)

Polohovadia

IRBP R-300, IRBP R-600, IRBP R-1000

UZite¢né zatizeni

Max. 1 000 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpec¢nostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpecnostni zamky,

bezpecnostni PLC

Buriky s polohovadlem typu 2L nebo pevnych stoll

FlexArc 2L

Wiy
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Robot

IRB 1520ID, IRB 1600(ID), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Pocet robotd

1

Polohovadla

2 IRBP L nebo 2 pevné stoly

Uzite¢né zatizeni

Max. 300 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvefe, bezpecnostni zamky,

bezpecnostni PLC

Bunky s polohovadlem typu 2L

FlexArc 2L

Robot IRB 1520ID, IRB 1600(D), IRB 2600(ID),
IRB 4600

Podet robotd 1-2 (na pozadani az 3)

Polohovadla 21RBP L

UZite€né zatizeni Max. 300 kg

Svarovaci zdroj

Fronius, SKS, ESAB, Kemppi

Svarovaci horak

Fronius, Dinse, Binzel, SKS

Bezpecnostni zafizeni

Kompletni systém bezpecnostnich funkei -
bezpecnostni zabrany, svételné zavory, laserovy
skener, rolovaci dvere, bezpecnostni zamky,

bezpecnostni PLC
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Softwarove produkty
RobotWare

Aby se zvysila produktivita a snizily celkové naklady na viastnictvi
a provoz robotického reseni, vytvorili jsme v ABB rodinu
softwarovych produktt na podporu kazdé faze zivotniho cyklu
robotu.

RobotWare je soubor softwaru pro roboty, ktery nabizi Spi¢- Ukoll najednou, komunikaci s PC a provadéni tloh se slozity-
kové fizeni pohybu robotl a umoziuje rychlou integraci mi pohyby atd. Vice informaci najdete na strankach www.
dalSich zafizeni. U RobotWare je k dispozici Fada volitelnych abb.com/robotics.

soucasti a specifického aplikacniho softwaru, které nabizeji
uzivateldm robotd dal$i funkce, napfiklad k provadéni vice

RobotWare - volitelné soucéasti

AbsAcc
Absolute Accuracy (AbsAcc) je koncepce kalibrace, ktera zajistuje absolutni presnost TCP lepsi nez + Tmm v celém pracovnim
rozsahu s jistym omezenim pfi zaklonéni robotl. UzZivatel obdrzi kalibradni data robotu (kompenzaéni parametry ulozené na SMB)
- a certifikat o provedeni testu (tzv. rodny list). Rozdil mezi idedlnim robotem a skutec¢nym robotem mdiZze byt zpravidia az 10 mm,
[ 2 coz je disledkem mechanickych toleranci a odchylek v konstrukci robotu. Opce Absolute Accuracy je integrovéana v algoritmech
- ,;. fidiciho systému tak, aby se kompenzoval tento rozdil. NevyZaduje externi pfepocet polohy.

RobotWare - volitelné soucasti

Komunikace
Pro komunikaci do robotu a z robotu je k dispozici nékolik volitelnych funkci RobotWare:
— FTP Client
- NFS Client - Socket Messaging
- PC Interface — File and Serial Channel Handling
— FlexPendant Interface - EtherNet/IP m/s
— Field bus Command Interface — PROFINET SW, master/slave and slave only

RobotWare - volitelné soucasti

Synchronizace dopravniku (Conveyor Tracking)
| Lo

‘ { - Conveyor Tracking je funkce, diky které mohou byt pohyby robota synchronizovany s pohybuijicim se dopravnikem. Pfi synchroni-

zaci s dopravnikem je relativni TCS rychlost vaci pracovnimu objektu korigovana i pfi pomalych zménéch rychlosti dopravniku.

RobotWare - volitelné soucasti

Detekce kolizi (Collision Detection)

Collision Detection je softwarova soucast, ktera snizuje nasledky sil psobicich na robot pfi kolizi. Timto zplsobem je mozné chranit robot a externi zafizeni pred zavaznym

poskozenim.
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RobotWare - volitelné soudasti

SafeMove

(ISO10218). Zajistuje sledovani pohybl robotu s ohledem na jeho bezpecnost, pokryva komplexni pozici zon, omezeni rychlosti,
presnost pozice, orientace nastroje atd. Pokud dojde k naruseni bezpe&nosti, SafeMove spusti nouzové zastaveni anebo vysle
signdl nadfizenému PLC ve zlomku vtefiny. Se SafeMove je mozZno omezit velikost pracovniho prostoru, ¢imz Setff cennou pod-
lahovou plochu. Zaroven tak umozniuje vytvaret aplikace s vysokou hustotou zafizeni a sou¢asné v blizkosti operéatora bez toho,
aby doslo k naruseni bezpecnosti. Pro ¢ast aplikaci je mozno vyuzit Electronic Position Switch, protoZe je postaven na stejném

principu jako SafeMove, ale s omezenim sledovani spole¢nych zén.

RobotWare - volitelné soucasti

SoftMove

SoftMove je soucast zaloZzena na kartezianském soft servu, diky kterému mize byt robot ,zmékdéeny*, tedy plynule se pfizpsobit
externim silam nebo variacim u pracovnich pfedmétd. SoftMove dokaze snizit tuhost robotu v pfedem definovaném kartezian-
ském sméru (ve vztahu bud’ k nastroji, nebo k pracovnimu predmétu), a pfitom v ostatnich smérech zachovat plvodni viastnosti.
Zakladni chovani ,zmékdéeni* se fidi zejména tuhostnimi a tlumicimi parametry. Diky SoftMove je robot ,zmék&eny” pouze v jed-
nom sméru, coz umoznuje vysokou presnost a spolehlivost. Tato volba zkracuje programovaci dobu robotu a umoziiuje uéinnou

interakci mezi robotem a strojem, diky ¢emuz se snizuje délka cyklu.

RobotWare - volitelné soucasti

QuickMove™ a TrueMove
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Na zékladé pokrocilého dynamického modelovani optimalizuje IRC5 vykon robotu pro fyzicky co nejkratsi dobu cyklu (Quic-
kMove) a vysokou presnost drahy (TrueMove). Spole¢né s drahou nezavislou na rychlosti je automaticky zajistén maximalni
vykon, a to bez nutnosti ladéni ze strany programétora. To, co naprogramuiete, je presné to, co dostanete.

RobotWare - volitelné soucéasti

MultiMove
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MultiMove je koncept postaveny na bazi fidiciho systému IRC5, ktery umozriuje ovldadat az 4 roboty nebo celkem 36 os z jed-
noho jediného kontroléru. Diky tomuto sofistikovanému feSeni je mozno také kombinovat roboty rdznych velikosti na jednom

pracovisti. Spole¢né workobjekty mohou byt sdileny mezi roboty, coz umozriuje pracovat ve spole¢ném souradném systému.

Diky tomuto je mozno pracovat na aplikacich, které dfive nebyly mozné, jako napiiklad spolec¢néa a soucasna prace nékolika
robotd na jednom objektu, ktery je sou¢asné polohovan na viceosém polohovadiu. Vyhodou je pak mensi podlahova plocha

pracovisté, rychlejsi ¢as cyklu a vynikajici vysledky z pohledu kvality.
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Aplikacni software

ABB nabizi ucelenou radu snadno pouzitelnych softwarovych
nastroju na pomoc pfi zlepSovani procesu, pro optimalizaci
vyroby, zvysovani produktivity, snizovani rizik a maximalizaci
navratnosti investic u vasich robotickych systémda.

Obloukové svarovani

RobotWare Arc
|.H!J*§?.'.m!.'..!-nfﬂ-'—"!-—|§- RobotWare Arc se sklada z velkého poctu vyhrazenych funkci pro obloukové svarovani. Jde o jednoduchy, ale vykonny
RobotWare Arc program, protoze polohovani robotu i fizeni a monitorovani procesu se fesi jednou instrukci.
2 %8 % &
Ty by P i U
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Bodové svarovani

RobotWare Spot

ol

Software, ktery ziednoduSuje bodové svarovani. Jednou z viastnosti je vyspélé fizeni pohybu pro elektrické servo kleste.
RobotWare Spot je navrzen jako obecna a flexibilni softwarova platforma, ktera nabizi jak standardni konfigurace tak i soucasné
dava moznost vytvaret viastni feeni. To vée s cllem poskytnout snadno pouzitelné funkéni balicky pro rlizné typy pracovist

bodového svarovani.

Ostfih

Moderni roboty ABB se pouZivaji pro vysoce precizni laserové fezani. UmoZziiuje to kombinace prvkd robotu ABB a vyspélych
softwarovych produktl pro fezani s ndzvem RobotStudio Cutting PowerPac a RobotWare Cutting, jez byly vyvinuty specidiné
pro robotickeé laserové fezani. Pouzivani robotd pro laserové fezani nabizi podstatné vyhody tykajici se nékladd oproti pouzivani
laserovych Ffezacich strojii. Robotické laserové fezani snizuje kapitdlové investice az o 35 procent a zabira méné podlahové
plochy.

* Srovnani balicku standardni funkce robotu ABB se specializovanym fezacim strojem.

Nanaseni hmot

RobotWare Dispense

RobotWare Dispense je mozné pouzit pro riizné druhy dévkovacich procest. Jedna se o softwarovou variantu, ktera se
obvykle pouziva k lepeni, tmeleni, stiikani a k dal$im podobnym procesiim; mlize v8ak byt uZite¢na i v Sirokém spektru jinych

aplikaci.
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Ptrenaseni drobnych vyrobki a baleni

PickMaster 3

PickMaster je software, slouZici k automatickému navadéni robotd v odebiracich (picking) a paletizagnich aplikacich. Jedna
se o aplikaci provozovanou na PC se silnym a uZivatelsky pfijemnym grafickym rozhranim. To v§e umoZznuje spole¢nou
synchronizaci az 8 robotd z jednoho PC systému. PickMaster 3 zahrnuje vyspélou podporu a integraci kamerovych systéma,
to v8e spojeno s presnym sledovanim jedoucich dopravnikd. PickMaster 3 umoziiuje také komunikaci s libovolnym externim

senzorem (scanery, color vision, 3D, atd.).

Obsluha strojli

RobotWare Machine Tending

Integrovana sada softwarovych nastrojd, ktera byla vytvorena na zékladé rozséhlych zkugenosti spole¢nosti ABB s obsluhou
strojd umozriuje snadnou a rychlou konfiguraci a programovani pracovisté a jeho nasledny bezporuchovy provoz vedouci

ke snizeni provoznich néklad(i a zvySeni produktivity. RobotWare Machine Tending je flexibilni fidici software pro nasazeni a provoz
robotl ABB. SW je Siroce konfigurovatelny a to véetné intuitivnino grafického uzivatelského rozhrani, které usnadriuje oviadani,
bezporuchovy a bezpeény provoz.

Montaz

RobotWare Force Control

RobotWare Force Control znacné usnadni pouziti robotl pro Ukoly, které vyZzaduji dotekové vnimani, jako jsou montaz,
upinani, produktové zkousky atd. Tento produkt je zaloZzen na koncepci oviadani kontaktni sily robota (pfitlak), tj. na strategii
fizeni robotu, kdy se pohyby robotu prizplsobuji zpétné vazbé ze snimace sily, kterou robot plsobi na dil. Robot tak dokaze
automaticky vyhledat spravné umisténi a montovat dily s vyuZzitim inteligentniho pohybu se snimanim sily/momentu bez rizika

vzpriceni nebo poskozeni dilu.

RobView

RobView

HET A e ——

T — i e ——— = Pomoci RobView 5 jste schopni spravovat lakovaci linku — bez ohledu na to, zda je v ni instalovan jeden, anebo desitky robot.

MUZete vizualizovat kompletni proces lakovani a obsluhovat a monitorovat bufiku s lakovacim robotem. Zakladni verze softwaru
RobView 5 je jiz soucasti kazdého nové dodavaného robotu se systémem IRC5P*. Jde o dostupné grafické uzivatelské

rozhrani, které je dale rozsifitelné pomoci sady plug-in modulli pro rozsahlé a pokrocilé instalace.

*Vlyzaduje aktivaci.
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Softwarove produkty
RobotStudio®

Vytvareni programu na pocitaci predstavuje nejlepsi zpu-
sob, jak maximalizovat navratnost investice u robotickych
systémi, vedouci ke sniZzeni nakladd, zkraceni doby, za niz
se vyrobek dostane na trh, a k vysoké kvalité finalniho pro-
duktu. RobotStudio umoznuje programovani na poéitaci bez
nutnosti zasahovat do konstrukce robotického pracovisté
nebo naruSovat stavajici vyrobu.

Navrh robotického pracovisté v RobotStudiu Vam da jistotu, ze
vSe bude spravné na ,prvni pokus” a mate zde moznost ovérit
vhodnost v8ech nastrojl, ¢as cyklu, dosahy a vyrobni kapacitu
pred tim, nez za¢ne realna vyroba pracoviste.

DosaZeni dokonale optimalizovanych feSeni je mozné diky
tomu, Ze si mUZete na poditaci rychle a snadno vyzkouset
rlzné konfigurace pracovisté. Mdlzete se ujistit, Zze vami
navrzena konfigurace bude v realnych podminkach spravné
fungovat poté, co ho uvidite pracovat ve virtualnim svété.
Kone¢nym vysledkem je znacné snizené riziko konstrukenich
chyb a naslednych Uprav a predélavek.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio ArcWelding PowerPac

T T T ST R TR

ArcWelding PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia, ktera umozriuje rychlé a snadné programovani aplikaci obloukového
svafovani. ArcWelding PowerPac™ obsahuje VirtualArc, systém pro experty, ktery umoZiuje stanoveni parametr(i procesu
nezbytnych k dosaZeni pozadovanych vysledkd svarovani. Umoziuje snadné ovéeni, zda byl pouzit optimalni Uhel hubice,

vysledkem je pak vys§i kvalita svaru a krat$i doba cyklu.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Painting PowerPac

- Painting PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia o lakovaci aplikaci. Tento nastroj zahrnuje komplexni feSeni programovani

lakovacich aplikaci pro Sirokou $kalu néstrojli a produktd. Painting PowerPac™ vyrazné urychli vasi praci pfi programovani

a simulaci lakovacich robotl s prisluenstvim. Diky intuitivnimu rozhrani a velkému mnozstvi pfeddefinovanych aplikact
umozniuje Painting PowerPac™ jednoduché vytvéreni a editaci lakovacich procest. Instrukce pro jednotlivé faze lakovani jsou
automaticky prevedeny do VaSeho programu a zadané trajektorie lakovani jsou optimalizovany pro nejlepsi mozny vysledek.
Pozice robota jsou v priibéhu procesu lakovani vypoditavany automaticky tak, aby zrychleni a zpomaleni prispélo nejvyssi
moznou mérou k efektivité vaseho vyrobniho procesu. Samotny proces lakovani je mozné diky Painting PowerPac™ overit

off-line a optimalizovat v ndvaznosti na zadané podminky jesté pred samotnou implementaci do robota.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Machine Tending PowerPac

Machine Tending.

RobotStudio Machine Tending PowerPac — je nadstavbou RobotStudia pro rychly a snadny ndvrh robotickych pracovist pro

obsluhu obréabécich strojd, ve virtuélnim 3D prostedi. RobotStudio Machine Tending PowerPac je plné slucitelny s RobotWare
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RobotStudio — PowerPacs
RobotStudio Machining PowerPac
A E A A RET Machining PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia, kterd umozriuje vytvoreni programu se stovkami trajektorif a tisicovkami

bodU pro aplikace frézovani, brouseni nebo lesténi béhem nékolika jednoduchych krokd. Intuitivni prlivodce provadi uzivatele
vytvarenim bod(l na povrchu anebo okrajich importovaného CAD modelu. Sablony s parametry procesu pro obrabéci aplikace

pouzivajici pozice anebo kontrolu piitlaku ulehduii rychlé dosaZeni kvalitnich vysledka.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Cutting PowerPac
H o T —

£ X RobotStudio Cutting PowerPac je off-line programovaci nastroj, ktery umoznuje vytvaret, upravovat a ovéfovat fezaci programy

v off-line 3D simulaci misto v tovarni hale. RobotStudio Cutting PowerPac je pIné slucitelny s RobotWare Cutting.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Palletizing PowerPac
- - Diky RobotStudio Palletizing PowerPac je programovéni robotickych paletizacnich systémd snazsi nez kdy drive. RobotStudio

" [TH

e . oy — Palletizing PowerPac vyrazné snizuje dobu programovani a i operator bez predchozi programatorské praxe je schopen béhem

= nékolika minut vytvorit piné otestované simulace a programy pro reélné robotické systémy.

RobotStudio - PowerPacs
RobotStudio Picking PowerPac
L s Picking PowerPac je off-line nastroj, ktery simuluje PickMaster 3 v aplikacich rychlého sbéru malych produktlt. PowerPac nabizi

snadnou konfiguraci odebirani, kterou je mozné simulovat a plné optimalizovat pred jejim nahranim do PickMaster 3 pro redlnou

vyrobu.
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Kontaktujte nas

ABB s.r.o.
Stétkova 1638/18
140 00 Praha 4, CR

www.abb.cz

Kontaktni centrum: 800 312 222
(ze zahrani¢i: +420 597 468 940)
kontakt@cz.abb.com
facebook.com/ABBCzech
youtube.com/ABBCzech

Nezapomerite:

Vyhrazujeme si pravo provadét technické zmeény vyrobkl a Udajd v tomto
dokumentu bez pfedchoziho upozornéni. Plati podminky sjednané v dobé
podani objednavky. Spolecnost ABB nepfijima zadnou odpovédnost za chyby
nebo opomenuti, které se mohou v tomto dokumentu vyskytnout. Vyhrazujeme
se veskera prava souvisejici s timto dokumentem a v ném obsazenych
informaci. Pouzivani jakychkoliv informaci nebo jejich poskytnuti tfetim stranam
bez predchoziho pisemného schvéleni od ABB je prisné zakazano.
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