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ROBOTICA

Treinamento em automacao robdtica
Programa de cursos e calendario




Universidade ABB

Noés oferecemos treinamentos para estudantes, pessoas fisicas ou juridicas,
profissionais em geral de areas de robdtica, manutengao, automacgao, entre
outras. Nossos treinamentos ajudam a maximizar a poténcia e as
caracteristicas do seu equipamento, aumentando a produtividade e
diminuindo o tempo de manutencao.

Nosso centro de treinamento esta localizado em Guarulhos no Estado de Sao
Paulo e atende toda América Latina. Oferecemos aulas tedricas e praticas
ministradas por instrutores altamente qualificados. Oferecemos também
treinamentos virtuais e in company, no seu equipamento, ou em algum
equipamento nosso alugado para o treinamento. Como nossos cursos sao
modulares, podemos personalizar o material de acordo com as suas
necessidades.

Centro de treinamento em robética

A ABB possui um centro de treinamento especializado em robética com
equipamentos atuais e infraestrutura de exceléncia para atender nosso
portfélio.

Cursos direcionados para cada competéncia

A ABB oferece cursos baseados nas competéncias necessarias para que
nossos clientes comissionem e operem células robotizadas:

- Operacgao

- Programacao e comissionamento

- Manutencao elétrica

- Manutencao mecanica

« Processos

Cursos personalizados

Além de cursos padronizados a ABB oferece treinamentos personalizados
baseados nas expectativas e necessidades de nossos clientes. Para mais
informacgodes sobre treinamentos personalizados contate um de nossos
vendedores ou entre em contato em:

Q (11) 2464-4932

B4 br-vendaservice.robotica@abb.com



mailto:br-vendaservice.robotica%40abb.com?subject=Treinamentos%20rob%C3%B3tica
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O centro de treinamento da ABB em Apresentacao da instalacao
Guarulhos esta sempre atualizado com as
mais novas tecnologias

Para poder oferecer nossa gama de cursos temos um centro de treinamento
especializado em robdtica e com facil acesso, estamos localizados a 10
minutos do Aeroporto Internacional de Guarulhos — Sao Paulo (GRU).

Este centro de treinamento possui duas salas de
aulas sendo uma com capacidade maxima para 12
participantes e outra de 8 participantes, um
laboratério com 10 robds e 2 bancadas didaticas
com robd IRB120 para treinamento na planta do
cliente. Nosso laboratério e as salas de aulas
estdo equipados com os meios didaticos
apropriados para facilitar o trabalho do professor
para que o treinamento possa ser realizado com
altos niveis de qualidade.

Possuimos diferentes familias de robds para
preparar treinamentos com diferentes aplicagdes
além dos treinamentos basicos em robética. Ha
também uma area de descanso para os
momentos de intervalo e troca de experiéncias
com outros participantes.

50% de aula pratica em laboratério

- Maximo de 3 participantes por robd, para
garantir uma melhor qualidade no aprendizado

- Treinadores ABB especialistas em nossos
produtos e aplicagdes

- Uma gama completa de treinamento e também
desenvolvemos treinamentos conforme a
necessidade do cliente

« Treinamento na planta do cliente possuimos 2

bancadas com robds ABB para realizagdo dos

treinamentos in company

Novo controlador ABB Omnicore.

A familia de controladores de rob6s da ABB que
oferece as mais amplas opgdes de controle de
movimento e solu¢cdes mais personalizadas para
a fabrica conectada do futuro.

O novo rob6 do centro de treinamento, o IRB1100,
possui o novo controlador da familia Omnicore.

O IRB1100 é um dos robds industriais de 6 eixos
de Ultima geracdo da ABB Robdtica, projetado
especificamente para indUstrias de manufatura
que usam automacao baseada em robo flexivel,
por exemplo Industria 3C.

O robé tem uma estrutura aberta que é
especialmente adaptado para uso flexivel e pode
se comunicar amplamente com sistemas
externos.
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BRR200
Sistema IRC5
Operacao basica

BRR200 Sistema IRC5 Operacao Basica (Presencial)
BRR200V Sistema IRC5 Operagao Basica (Virtual)

Objetivo do curso
O objetivo do treinamento é ensinar os principios
basicos de operagdo de robds ABB.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de:

« Operar um sistema IRC5

Movimentar o rob6

Reiniciar o robd apds uma parada
Identificar os riscos de uma célula robotizada
Salvar e recuperar dados do robd
Identificar quando necessario e executar o
processo de sincronizagdo do robo
Modificar pontos

Perfil do aluno
Operadores, técnicos e engenheiros que irdo
atuar na operacgao de células robotizadas.

Pré-requisitos
Conhecimento de conceitos basicos de
automacao industrial e informatica.

BRR200V

Notebook e acesso a internet (as instrugdes de
instalacdo e ativagao de licenga serdao
encaminhadas apds o agendamento do
treinamento). Ter acesso administrador do
notebook para fazer a instalagdo do software.

BRR200 (Presencial)

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de praticaem
laboratério.

BRR200V (Virtual)

Curso ministrado 100% online com discussoes
interativas e exercicios associados feitos em sala
de aula virtual, utilizando o software Robotstudio
para simulagao.

Topicos

« Instroducao aos robés ABB

» Segurancga com robds industriais
+ Movimentacdo do robd

- Mensagens de evento

« Programando movimento

- Executando programa

Salvando dados

« Sincronismo

Duragao
A duracdo do curso é de 2 dias, 14 horas de carga
horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS

Equipamentos Numero de participantes

+ Robd industrial de pequeno porte . Presencial:

« Computador com RobotStudio - Minimo: 5 / Maximo: 6 *
- Maximo de alunos por robdo: 1*

- Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dia1l Dia 2

» Apresentagdo do curso « Programacgao e execugao de movimentos

Descri¢ao do sistema « Backup erestauragao

Seguranga « Sincronismo

Movimento

Mensagens de evento

Programacao e execugao de movimentos

2021

Janeiro Fevereiro Margo Abril Maio Junho

« 18e19 .. « 08e09 .. - 0leO2 . « 05e06-.. - 03e04. « 07e08..

« 25e26.. « 15e16 .. - 08e09. e 12e13 .. « 10ell » « 14e15 .
« 22e23 . « 15e16 .. - 26e27 . « 17e18 .. « 2le22 .

e 22€23 .o « 24e25. « 28e29.

Julho Agosto Setembro Outubro Novembro Dezembro

« 05e06° « 02e03- « 13e14- « 04e05- - 08e09- « 13e14-

« 12e13 «+ 09el0- e 27e28¢¢ « 18e19 - e 22e23 -

+ 19e20 - « 16e17 - « 25e26 ° « 29e30-

« 26e27° » 30e31--

[ury

. Treinamento realizado sobre demanda minima, consulte-nos.

2. Pacote promocional para o treinamento de Operacdo Bdasica + Programacao | (BRR202)
Pacote promocional para o treinamento de Operagao Basica + Manutencao Elétrica (BRR212)
Pacote promocional para o treinamento de Operagao Basica + Manutencdo Mecanica (BRR222)

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial
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BRR201
Sistema IRC5
Programacao |

BRR201 Sistema IRC5 Programacao | (Presencial)
BRR201V Sistema IRC5 Programacao | (Virtual)

Objetivo do curso
O objetivo do treinamento é ensinar os principios
basicos de programacao de robds ABB.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de:

- Entender o conceito de ferramentas

- Entender o conceito de objeto de trabalho
- Edicdo do programa pela FlexPendant

- Edicdo do programa pelo RobotStudio

« Trabalhar com entradas e saidas

- Implementar légicas basicas

Perfil do aluno
Operadores, técnicos e engenheiros que irdo
atuar na programacao de células robotizadas.

Pré-requisitos

Ter participado do curso de Operagdo Basica -
Mddulo BRR200 ou BRR200V. Conhecimento de
conceitos basicos de automacao industrial como
I6gica de programacao e manipulagdo de
maquinas. Conhecimentos de informatica.

BRR201V

Notebook e acesso a internet (as instrucdes de
instalacdo e ativacao de licenca serao
encaminhadas apds o agendamento do
treinamento).

Ter acesso administrador do notebook para fazer
ainstalacao do software. Ter participado do
curso de Operacdo Basica - Médulo BRR200 ou
BRR200V. Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo e manipulacdo de maquinas.
Conhecimentos de informatica.

BRR201 (Presencial)

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

BRR201V (Virtual)

Curso ministrado 100% online com discussdes
interativas e exercicios associados feitos em sala
de aula virtual, utilizando o software Robotstudio
para simulagdo.

Tépicos

Ferramenta

Carga da ferramenta

Objeto de trabalho

Edicdo no RobotStudio
Entradas e saidas

Estrutura do programa
Movimento relativo

Controle do fluxo do programa
Trabalhar com variaveis
Comunicagdo com o operador
Cronometro

Duragao
A duracdo do curso sdo de 3 dias, 21 horas de
carga horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS 9

Equipamentos Numero de participantes
- Robd industrial de pequeno porte . Presencial:
» Computador com RobotStudio - Minimo: 5 / Mdximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial Dia2 Dia3
- Ferramenta « Estrutura do programa « Trabalhar com vériaveis
« LoadID « Movimento relativo « Comunicagdo com o operador

- Objeto de trabalho « Controle de fluxo de programa - Cronometro
- RobotStudio
- Entradas e saidas

2021
Janeiro Fevereiro Marco Abril Maio Junho
« 20a22¢° . 10a12e° + 03305- « 07a09e¢ « 05207 « 0921l e-
27229 . 17219+ .« 10a12 - .« 14216 ° . 12a14 - . 23a25°
- 24a226° « 17219 .+ 28a30° . 193421 o + 30202/07-
+ 23426 ° - 26228
« 24a26°
Julho Agosto Setembro Outubro Novembrp Dezembro
.« 07209 « 04a06° + 01303 - 20a22° . 10a12-° - 15a17°
.« 14316 ¢ .« 11213 » .« 15a17 - « 27a29° .« 24a26°
. 2la23-. + 29201/10°°
. 28a30°

1. Os treinamentos serdo realizados sob demanda minima de participante, caso ndo atinja o calendario poderar sofrer
alteragdes sem prévio aviso.

2. Caso as datas informadas nao atendam a necessidade, favor entrar em contato pois podemos abrir novas turmas.

3. Pacote promocional para o treinamento de Operagdo Basica + Programacédo | (BRR202)

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial
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BRR101
Sistema IRC5
Programacao |l

BRR101 Sistema IRC5 Programacao | (Presencial)
BRR101V Sistema IRC5 Programacao | (Virtual)

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar aos
participantes elaborar e interpretar programas
de complexidade avancada, bem como atuar na
correcdo/otimizacdo de programas conforme
recursos apresentados.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de:

« Elaborar programas de maior complexidade

- Entender o funcionamento do programa

- Entender a divisdo do programa

« Trabalhar com dados dentro do programa

- Adicionar flexibilidade ao sistema robotizado
« Aprender novas instrucdes

Perfil do aluno
Técnicos e engenheiros que irdo atuar na
programacao de células robotizadas.

Pré-requisitos

Ter participado do curso BRR202 (BRR200 +
BRR201), operacdo basica e programacao | de
sistemas IRC5 (presencial ou virtual) ou
conhecimento prévio em todos os tépicos do
treinamento BRR202 e realizado avaliacdo com
instrutor da ABB.

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo e manipulacdo de maquinas.

Conhecimentos de informatica.

BRR101V

Ter participado do curso BRR202 (BRR200 +
BRR201), operacdo basica e programacao | de
sistemas IRC5 (presencial ou virtual) ou
conhecimento prévio em todos os tépicos do
treinamento BRR202 e realizado avaliacdo com
instrutor da ABB.

Conhecimento de conceitos basicos de
automacao industrial como légica de
programacao e manipulacdo de maquinas.

BRR101 (Presencial)

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

BRR101V (Virtual)

Curso ministrado 100% online com discussdes
interativas e exercicios associados feitos em sala
de aula virtual, utilizando o software Robotstudio
para simulagdo.

Tépicos

Conectar ao controlador usando o RobotStudio
Criar e instalar o sistema operacional do
controlador

Alterar configuragdes do controlador
Instalar cartoes de E/S

Ferramentas complexas

Estrutura do programa

Rotinas de evento

Interrupcdes

Instrucdes de procura

Tratamento de erros

Zonas globais

Repeticao

Movimento com disparo

Instrucdes de performance
Configuracgao dos eixos

Suavizagao dos eixos

Duracao
A duracdo do curso é de 4 dias, 28 horas de carga
horéria.

DESCRICAO DOS CURSOS 11
Equipamentos Ndmero de participantes
- Robé industrial de pequeno porte . Presencial:
« Computador com RobotStudio - Minimo: 5 / M&ximo: 6 *
- Maximo de alunos por robé: 1*
- Virtual:
- Minimo: 5 / Maximo: 10
* Modificado devido ao periodo de pandemia.
Dia1l Dia 2 Dia 3 Dia 4
« Apresentagao do curso - Backup e restauragao « Fontes usadas no painel « Calibragdo e sincronismo
« Descricdo do sistema - Conectar ao controlador - Sistema de seguranga « Manutencao preventiva
- Seguranga usando o RobotStudio - Sistema de acionamento « Andlise do esquema elétrico
- Movimento « Criar einstalar sistema dos motores
« Mensagens de evento operacional do controlador « Sistema de leitura dos eixos
« Programacao e execugdode -« Instalar cartdes de E/S
movimentos « Descricao e andlise dos
componentes do robd
2021
Fevereiro Marco Abril Maio Junho
« 01a04°° - 01a04° - .« 03206 ° . 14217 ¢
.- 08all-* . 10a13 .« 2laz4 -
« 29a01/04°"°
Julho Agosto Setembro Outubro Novembro Dezembro
« 05208 . 02305 -+ 13316° « 25a28° . 16419 - 06a10°
- 16219 « 20a23- . 22a25°

1. Os treinamentos serdo realizados sob demanda minima de participante, caso ndo atinja o calendario podera sofrer

alteragdes sem aviso prévio.

2. Caso as datas informadas ndo atendam a necessidade, favor entrar em contato pois podemos abrir novas turmas.

e Treinamento virtual
* Treinamento presencial
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9CSC001517-GLB-EN

BRR110 cquipamentos

Numero de participantes

RobotStudio 1 - Software de programacao
offline RobotStudio 6

BRR110 Software de programacgao Robtstudio (Presencial)
BRR110V Software de programacao Robtstudio (Virtual)

Objetivo do curso

Os participantes apds completarem esse curso
deverdo ser capazes de criar estagoes, programas
e simulagdes no RobotStudio.

Objetivos de aprendizado

Apds o fim do curso os estudantes serdo
capazes de:

Criar uma estagao do RobotStudio.

Usar a programacao grafica para programar
robds virtuais.

Analisar sinais durante a simulacao para
aumentar a performance.

Criar objetos 3D basicos para usar na
simulacao.

Interligar componentes da estacdo virtual.
Transferir programas do controlador virtual
paraum robo real.

Criar estacdes com eixos externos como
posicionadores.

Criar estagdes realisticas e gravar a simulagdo
para apresentacdes de venda.

.

.

.

.

Perfil do aluno

Esse curso é voltado para aqueles que querem
comecar a programar robos usando o
RobotStudio. Vocé deve ter completado o curso
basico de programacdo ou ter experiencia
correspondente na area.

Pré-requisitos

Conhecimento basico de programacado RAPID e
robés. Conhecimento basico sobre PC, como
abrir programas e pastas no Windows.
Conhecimento do idioma Inglés.

Notebook e acesso a internet (as instrugdes de
instalacdo e ativacdo de licenca serao
encaminhadas apds o agendamento do
treinamento).

BRR110 (Presencial)

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos no computador.

Software e material do treinamento em inglés.

BRR110V (Virtual)

Curso ministrado 100% online com discussdes
interativas e exercicios associados feitos em sala
de aula virtual, utilizando o software Robotstudio
para simulagdo. Software e material do
treinamento em inglés.

Tépicos

- Salude e seguranca

» Preparando arquivos do curso
« Basico do RobotStudio
Visualizacdo de zonas

« Programacao grafica

« Analisador de sinais

« Modelagem

« Programando e simulando sinais de ES
- Transferéncia

- Eixos externos

« Ferramentas de venda

Duragao
A duragao do curso é de 4 dias, 28 horas e meia de
carga horaria.

« Computador pessoal ou notebook com « Presencial:
RobotStudio 5.60 ou superior com licenca - Minimo: 5 / Maximo: 6 *
Premium habilitada - Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial Dia 2 Dia3 Dia 4
« Saudeeseguranga - Visualizagdo de « Modelagem « Transferéncia
« Preparando zonas - Programandoe - Eixos externos
arquivos do curso « Programacao simulando sinais  « Ferramentas de
« Basicodo grafica deES venda
RobotStudio « Analisador de sinais
2021
Janeiro Fevereiro Marco Abril Maio Junho
------- « 22226 —m—-ee- + 26230 - —-me- . 28a02/07 »
Julho Agosto Setembro Outubro Novembro Dezembro
------- . 23326 ¢ . 11315 °

1. Os treinamentos serdo realizados sob demanda minima de participante, caso ndo atinja o calendario podera sofrer
alteragdes sem aviso prévio.

2. Caso as datas informadas ndo atendam a necessidade, favor entrar em contato pois podemos abrir novas turmas.

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial
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9CSC014209-GLB-EN

BRR120 Equipamentos
RobotStudio 2 - Software de programacao
offline RobotStudio 6

BRR120 Software de programacao Robtstudio (Presencial)
BRR120V Software de programacao Robtstudio (Virtual)

Objetivo do curso

Os participantes apds completarem esse curso
deverdo ser capazes de criar estagoes, programas
e simulagdes no RobotStudio.

Objetivos de aprendizado

Apds o fim do curso os estudantes serao
capazes de:

Criar uma estacao do RobotStudio.

Usar a programacao grafica para programar
robds virtuais.

Analisar sinais durante a simulacao para
aumentar a performance.

Criar objetos 3D basicos para usar na
simulacao.

Interligar componentes da estacdo virtual.
Transferir programas do controlador virtual
paraum robd real.

Criar estacbes com eixos externos como
posicionadores.

Criar estagdes realisticas e gravar a simulagdo
para apresentacdes de venda.

Perfil do aluno

Esse curso é voltado para aqueles que querem
comecar a programar robos usando o
RobotStudio. Vocé deve ter completado o curso
basico de programacéo ou ter experiencia
correspondente na area.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdio, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Conhecimento de sistemas CAD. Conhecimento
do idioma Inglés.

Notebook e acesso a internet (as instrugdes de
instalacdo e ativacao de licenca serao
encaminhadas apds o agendamento do
treinamento).

BRR120 (Presencial)

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos no computador.

Software e material do treinamento em inglés.

BRR120V (Virtual)

Curso ministrado 100% online com discussdes
interativas e exercicios associados feitos em sala
de aula virtual, utilizando o software Robotstudio
para simulagdo. Software e material do
treinamento em inglés.

Tépicos

- Salde e seguranca

» Preparando arquivos do curso
« Basico do RobotStudio
Visualizacdo de zonas

» Programacao grafica

- Analisador de sinais

« Modelagem

« Programando e simulando sinais de ES
- Transferéncia

- Eixos externos

« Ferramentas de venda

Duragao
A duragao do curso é de 3 dias, 21 horas e meia de
carga horéria.

Numero de participantes

« Computador pessoal ou notebook com « Presencial:
RobotStudio 5.60 ou superior com licenga - Minimo: 5 / Maximo: 6 *
Premium habilitada - Maximo de alunos por robd: 1*
« Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dia1l Dia 2 Dia3

. Saudeeseguranca -+ Mecanismos « ScreenMaker

« Preparando - Esteirade « Layoutde
arquivos do curso transporte ferramenta

. Basicodo « Physics

RobotStudio

Julho Agosto Setembro Outubro Novembro Dezembro

-------------- . 08210 * . 03205

1. Os treinamentos serdo realizados sob demanda minima de participante, caso ndo atinja o calendario podera sofrer
alteragdes sem aviso prévio.

2. Caso as datas informadas ndo atendam a necessidade, favor entrar em contato pois podemos abrir novas turmas.

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial
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BRR210
Sistema IRC5
Manutencao elétrica

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar como
realizar manutencdes elétricas preventivas e
corretivas nos painéis e manipuladores.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes

serdo capazes de:

« Analisar falhas nos dispositivos elétricos.

- Realizar manutencdo preventiva do
equipamento.

« Realizar troca de componentes do controlador

Perfil do aluno
Técnicos e engenheiros que irdo atuar na

manutencao preventiva e corretiva de robds IRC5.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Curso na area elétrica e certificagdo NR10.

Tipo de curso e métodos

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 70% de pratica em
laboratério.

Tépicos

« Criar einstalar o sistema operacional do
controlador

Alterar configuragdes do controlador
Instalar cartoes de E/S

- Descricdo e analise dos componentes do robd
« Fontes usadas no painel

- Sistema de seguranca

- Sistema de acionamento dos eixos

- Sistema de leitura dos eixos

- Calibracao e sincronismo

« Manutencdao preventiva

- Andlise do esquema elétrico

Duracao
A duracdo do curso é de 3 dias, 21 horas de carga
horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS 17
Equipamentos Numero de participantes
« Robo industrial com painel IRC5 Single cabinet « Presencial:
« Computador com RobotStudio - Minimo: 5 / Maximo: 6 *
- Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:
- Minimo: 5 / Maximo: 10
* Modificado devido ao periodo de pandemia.
Dia 1 Dia 2 Dia 3
« Criar einstalar sistema operacionaldo « Fontes usadas no painel « Calibragdo e sincronismo
controlador « Sistema de seguranga « Manutencao preventiva
« Instalar cartdes de E/S « Sistema de acionamento dos motores - Analise do esquema elétrico
« Descrigdo e analise dos componentes - Sistema de leitura dos eixos
dorobd
2021
Janeiro Fevereiro Marco Abril Maio Junho
------- . 17319 . 14316 -
Julho Agosto Setembro Outubro Novembro Dezembro
B - L — « 06408°  eeeeee e

1. Os treinamentos serdo realizados sob demanda minima de participante, caso ndo atinja o calendario podera sofrer

alteragdes sem aviso prévio.

2. Caso as datas informadas nao atendam a necessidade, favor entrar em contato pois podemos abrir novas turmas.

3. Pacote promocional para o treinamento de Operacdo Basica + Manutencéao Elétrica (BRR212).

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial




18 TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

BRR220
IRB6700

Manutencao mecanica IRB6700

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar como
realizar manutencgdes mecanicas preventivas e
corretivas nos manipuladores.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes

serdo capazes de:

- Analisar falhas nos dispositivos mecanicos.

- Realizar manutencdo preventiva do
equipamento.

« Realizar troca de componentes do manipulador

Perfil do aluno
Técnicos e engenheiros que irdo atuar na

manutencao preventiva e corretiva de robds IRC5.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Curso técnico ou superior na area de mecanica.

Tipo de curso e métodos

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Tépicos

« Manutencéao preventiva

» Icamento

« Troca do punho

« Troca de cabos do manipulador

« Troca de motores

« Troca de caixa de reducao

« Lubrificacao

- Troca da bateria

» Troca do dispositivo de balanceamento

Duracao
A duragdo do curso é de 3 dias, 21 horas de carga
horéria.

DESCRICAO DOS CURSOS 19

Numero de participantes
» Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

Equipamentos
- Robé industrial de grande porte

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial Dia2 Dia3

« Manutencao preventiva « Troca de cabos do manipulador « Troca de caixa de reducdo

« Igamento » Troca de motores « Lubrificagdo

« Trocade punho « Troca do dispositivo de balanceamento

- Trocadabateria

2021
Janeiro Fevereiro Margo Abril Maio Junho
-------------- . 17419 . 16418«
Julho Agosto Setembro Outubro Novembro Dezembro
------- . 18a20- e e —-me- « 01a03-

1. Os treinamentos serdo realizados sob demanda minima de participante, caso ndo atinja o calendario podera sofrer
alteragdes sem aviso prévio.

2. Caso as datas informadas nao atendam a necessidade, favor entrar em contato pois podemos abrir novas turmas.

3. Pacote promocional para o treinamento de Operacdo Basica + Manutencdo Mecanica (BRR222)

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial




20 TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

BRR221
IRB1600ID
Manutencao mecanica IRB1600ID

Objetivo do curso Tipo de curso e métodos

O objetivo deste treinamento é ensinar como Curso ministrado por instrutor com discussdes
realizar manutencgdes mecanicas preventivas e interativas em sala de aula e exercicios
corretivas nos manipuladores. associados feitos em laboratério.

Aproximadamente 70% de pratica em laboratério.
Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes Tépicos
serdo capazes de: « Manutencéao preventiva
- Analisar falhas nos dispositivos mecanicos. « lcamento
- Realizar manutencdo preventiva do « Troca do punho
equipamento. » Troca de cabos do manipulador
« Realizar troca de componentes do manipulado - Troca de motores

« Troca de caixa de reducao
Perfil do aluno Lubrificacdo
Técnicos e engenheiros que irdo atuar na « Troca da bateria
manutencao preventiva e corretiva de robds IRC5.

Duracao
Pré-requisitos A duragdo do curso é de 3 dias, 21 horas de
Conhecimento de conceitos basicos de carga horaria.

automacdo industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Curso técnico ou superior na area de mecanica.

DESCRICAO DOS CURSOS 21
Equipamentos Numero de participantes
- Robé industrial de pequeno porte . Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
- Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial Dia2 Dia3
« Manutencao preventiva « Troca de cabos do manipulador « Troca de caixa de reducdo
« Igamento » Troca de motores « Lubrificagdo

« Trocade punho
« Trocadabateria

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.




22 TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO DESCRIGCAO DOS CURSOS 23
I
Equipamentos Numero de participantes

« Robé industrial FlexPicker . Presencial:
» Computador com RobotStudio e PickMaster - Minimo: 5 / Maximo: 6 *

Software de aplicacao
FlexPicker e Pickmaster I — it

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial Dia2 Dia3 Dia4
« Descrigdo do sistema « Pulsos por metro « ltens e containers « Inspegao
L. . . PickMaster . Calibragdo dacamera - Geradoresdeposicdo « ProgramaRAPID
Objetivo do curso Tipo de curso e métodos. . o . .
L. ) , . L. L. . A . - Segurangacom robds - Calibragao das esteiras « Modelo geométrico « Colocandoem
(o] ob]etwo deste treinamento é ensinar técnicos e Curso ministrado por instrutor com discussoes . . . . -
. L. . . . L. industriais - Configurando projeto  + Modelo por mancha produgao
mtegradores de maquina a instalar e operar interativas em sala de aula e exercicios . . . -
« Instalagao do PickMaster « Ajustes de produgao

associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em

células que utilizem o sistema PickMaster,
realizando assim a integracdo de robds de alta

Instalacao elétrica
« Configurando alinha

velocidade com camera e esteira. laboratério.

Objetivos de aprendizado Tépicos

Apds completarem o curso, os participantes « Descricdo do sistema PickMaster

serdo capazes de: . Seguranca com robds industriais Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.
« Operar um célula com PickMaster - Instalacdo do PickMaster

« Criar linhas Instalacdo elétrica

« Criar projetos e os editar Configurando a linha

« Realizar ainstalacao de sistema « Pulsos por metro

- Realizar a calibragdo do sistema Calibracdo da camera

- Identificar falhas em células com PickMaster Calibracao das esteiras
Configurando projeto

Perfil do aluno - Itens e containers

Técnicos e engenheiros que irdo atuar na
instalacdo e manutencao de sistemas com

Geradores de posicao
Modelo geométrico

PickMaster. « Modelo por mancha
« Inspecado
Pré-requisitos « Programa RAPID
Conhecimento de conceitos basicos de « Colocando em producao
automacdo industrial como légica de « Ajustes de producao
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica. Duragao
Conhecimento basico de visdo de maquina. A duracdo do curso é de 4 dias, 28 horas de carga

Ter participado do curso de operacdo e horaria.
programacao basica IRC5.




24 TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

BRR112
Sistema IRC5P

Operacao e programacao de

robds de pintura

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar os
principios basicos de operagdao com o robd,
apresentando de maneira simples e direta os
elementos necessarios para operadores, técnicos
e engenheiros poderem manusear e
operacionalizar uma célula de rob6 em producao,
bem como criar, interpretar, efetuar alteragdes/
correcdes em programas simples.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serao capazes de:

Operar um sistema IRC5P

Movimentar o robd

Reiniciar o rob6 apds uma parada

Identificar os riscos de uma célula robotizada
Executar operacdes de backup e restauracdo de
sistema

Criar ferramentas, definindo sua posicado e carga
Identificar quando necessario e executar o
processo de sincronizagdo do robd

Criar programas simples

Modificar programas existentes,
implementando novas funcionalidades

.

.

.

.

Perfil do aluno

Operadores, técnicos e engenheiros que irdo
atuar na operacao e/ou desenvolvimento de
programas robotizados para células de pintura.

DESCRICAO DOS CURSOS 25

Equipamentos
- Robd industrial de pintura de pequeno porte
« Computador com RobotStudio e RobView

Numero de participantes
« Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
- Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dia 1 Dia2 Dia3 Dia 4

« Numeros

Apresentacdo do curso - Backup erestauragdo - Programagao

, . - Descricdo dosistema  « Ferramenta estruturada « Comunicagdo com o
Pré-requisitos . .
. ) L, - Seguranga - Objeto de trabalho « RobotStudio operador
Conhecimento de conceitos basicos de K . . . .
.. . L. - Movimento « Sincronismo - Rotinas « Acompanhando esteiras
automacao industrial como légica de .
- Mensagens de evento « RobView

programacao, entradas e saidas e manipulagdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Conhecimento sobre o processo de pintura

Programagao e execucao

de movimentos

Tipo de curso e métodos

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.

Tépicos

« Descricdo do sistema ABB IRC5
Seguranca com robds industriais
Movimentacdo do robd
Mensagens de evento
Programando movimento
Executando programa

Backup e restauracao

Ponto central da ferramenta
Objeto de trabalho

Sincronismo

Alterando o programa pelo RobotStudio
Operacdo basica com o RobView
Programacao estruturada
Trabalhando com ndmeros
Comunicando com o operador

- Acompanhando esteiras

Duragao
A duracdo do curso é de 4 dias, 28 horas de carga
horaria.




BRR113
Sistema IRC5P
Manutencao elétrica de robds de pintura

TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar os
principios basicos de operagdao com o robd,
apresentando de maneira simples e direta os
elementos necessarios para operadores, técnicos
e engenheiros poderem manusear e
operacionalizar uma célula de robé em producao,
bem como realizar manutencgdes elétricas
preventivas e corretivas nos painéis e
manipuladores.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de:

Operar um sistema IRC5P

Movimentar o robd

Reiniciar o robd apds uma parada

Identificar os riscos de uma célula robotizada
Executar operacdes de backup e restauracado de
sistema

Identificar quando necessario e executar o
processo de sincronizacdo e calibragdo do robd
Analisar falhas nos dispositivos elétricos.
Realizar manutencao preventiva do
equipamento.

Perfil do aluno

Técnicos e engenheiros que irdo atuar na
manutencdo preventiva e corretiva de robds de
pintura IRC5P.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Curso na area elétrica e certificagdo NR10.
Conhecimento do processo de pintura.

Tipo de curso e métodos.

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Tépicos

« Descricdo do sistema ABB IRC5

« Segurancga com robds industriais

+ Movimentacdo do robd

- Mensagens de evento

« Programando movimento

- Executando programa

- Backup e restauracao

« Conectar ao controlador usando o RobotStudio
Criar e instalar o sistema operacional do
controlador

« Alterar configuracdes do controlador
Instalar cartoes de E/S

- Descricdo e analise dos componentes do robd
- Fontes usadas no painel

- Sistema de seguranca

- Sistema de purga

- Sistema de acionamento dos eixos

- Sistema de leitura dos eixos

- Calibracao e sincronismo

- Manutengao preventiva

- Andlise do esquema elétrico

Duragao
A duracdo do curso é de 4 dias, 28 horas de carga
horéria.

DESCRICAO DOS CURSOS

Equipamentos
« Robd industrial com painel IRC5P
« Computador com RobotStudio

27

Numero de participantes
« Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial

Dia2

Dia3 Dia 4

Apresentagdo do curso
Descrigao do sistema
Seguranga

Movimento

Mensagens de evento
Programacao e execucao

de movimentos

Backup e restauracao
Conectar ao
controlador usando o
RobotStudio

Criar e instalar sistema
operacional do
controlador

Instalar cartdes de E/S
Descrigao e analise dos
componentes do robo

Fontes usadas no painel « Calibracéo e

Sistema de seguranca sincronismo

Sistema de purga « Manutengao preventiva
Sistema de « Andlise do esquema
acionamento dos elétrico

motores

Sistema de leitura dos

eixos

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.




TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

BRR114
Sistema IRC5
Electronic Position Switches (EPS)

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar
integradores e clientes finais a instalar,
configurar e validar uma célula com chaves
eletronicas de fim de curso (EPS). O EPS permite
configurar zonas de trabalho seguras com base
na posicao dos eixos do manipulador.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serao capazes de:

« Operar uma célula com EPS

« Instalar EPS em um controlador

« Configurar o EPS

- Realizar a validacdo do sistema

« Revalidar o sistema em caso de erros

Perfil do aluno
Técnicos e engenheiros que irdo atuar na
instalacdo e manutencao de sistemas com EPS.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Ter participado do curso de operacdo e
programacao basica IRC5 e de manutengao
elétrica. Conceitos basicos sobre seguranca em
equipamentos industriais.

Tipo de curso e métodos.

Curso ministrado por instrutor com discussodes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Tépicos

+ Descricdo do sistema EPS

- Instalacdo elétrica

« Instalacdo do software

- Aspectos de seguranca

- Configuracdo

« Sincronismo

- Validacao

« Manutencao do sistema EPS

Duracao
A duracdo do curso é de 3 dias, 21 horas e meia de
carga horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS

Equipamentos
« Robd industrial com painel IRC5 Single cabinet
« Computador com RobotStudio

Numero de participantes
» Presencial:
- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

+ Placa EPS - Méaximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:
- Minimo: 5 / Maximo: 10
* Modificado devido ao periodo de pandemia.
Dial Dia2 Dia3

« Descricdo do sistema EPS « Configuragdo do EPS
« Seguranga com robds
industriais
- Instalagdo elétrica do EPS
- Instalagdo do software

« Validagdo do sistema
« Manutencao do EPS

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.

29




BRR115
Sistema IRC5H
SafeMove

TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar
integradores e clientes finais a instalar,
configurar e validar uma célula com SafeMove

O SafeMove permite configurar zonas de trabalho

seguras com base na posicao dos eixos do

manipulador, com base na posicao da ferramenta

e também supervisionar a velocidade do
manipulador.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serao capazes de:

« Operar uma célula com SafeMove

- Instalar SafeMove em um controlador

« Configurar o SafeMove

- Diferentes tipos de configuracao

« Realizar a validacdo do sistema

« Revalidar o sistema em caso de erros

Perfil do aluno

Técnicos e engenheiros que irdo atuar na
instalacdo e manutencao de sistemas com
SafeMove.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacao industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Ter participado do curso de operacdo e
programacdo basica IRC5 e de manutengao
elétrica. Conceitos basicos sobre seguranca em
equipamentos industriais.

Tipo de curso e métodos.

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Tépicos

« Descricdo do sistema SafeMove
- Aspectos de seguranca

« Funcdes do SafeMove

Instalagdo elétrica

Instalagao do software

« Criagdo de usuario de seguranca
Configuracao inicial

- Safe Stand Still

Monitor Stand Still

Safe Axis Speed

Safe Tool Speed

Safe Axis Range

- Monitor Axis Range

Safe Tool Zone

« Monitor Tool Zone

- Ativando configuracao

« Sincronismo

- Validacao

» Manutencdo do sistema SafeMove

Duragao

A duracdo do curso é de 3 dias, 21 horas e meia de

carga horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS

Equipamentos

- Robd industrial com painel IRC5 Single cabinet

« Computador com RobotStudio
- Placa SafeMove

31

Numero de participantes
« Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dial Dia2

Dia 3

Safe Stand Still
Monitor Stand Still
Safe Axis Speed

« Descrigdo do sistema

SafeMove

« Aspectos de seguranga

« Funcgdes do SafeMove

Safe Tool Speed

Instalagdo elétrica

Safe Axis Range

Instalagdo do software
« Criagdo de usuario de
seguranca

« Configuragao inicial

Monitor Axis Range
Safe Tool Zone

Monitor Tool Zone

Ativando configuragao

Sincronismo

Validagao

Manutencdo do sistema SafeMove

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.




BRR116
Sistema IRC5 - IRB14000 YuMi®
Operacao basica de robds colaborativos

TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar os
principios basicos de operagdao com os robds
colaborativos, apresentando de maneira simples
e direta os elementos necessarios para
operadores, técnicos e engenheiros poderem
manusear e operacionalizar uma célula de robo
em producdo, bem como criar, interpretar,
efetuar alteragdes/correces em programas
simples.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de:

Operar um sistema IRC5 colaborativo
Movimentar o robd

Reiniciar o rob6 apds uma parada

Identificar os riscos de uma célula robotizada
Executar operacdes de backup e restauracdo de
sistema

Criar ferramentas, definindo sua posicao e carga
Identificar quando necessario e executar o
processo de sincronizagdo do robd

Criar programas simples

Modificar programas existentes,
implementando novas funcionalidades

Perfil do aluno

Operadores, técnicos e engenheiros que irdo
atuar na operacao e/ou desenvolvimento de
programas robotizados.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdio, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.

Tipo de curso e métodos

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Tépicos

« Introducdo a robdtica

+ Descricdo do sistema IRC5
» Seguranca

« Movimento manual
Registro de eventos

« Operagao dos grippers

« Programacao basica

- Executando programas

« MultiMove

- Backup e restauracao

» RobotStudio YuMI®

- ContactL

» Contador de revolugdes - Sincronismo

Duragao
A duracdo do curso é de 4 dias, 28 horas de carga
horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS

Equipamentos
- Robd industrial colaborativo de pequeno porte
«» Tablet com RobotStudio YuMi®

Numero de participantes
« Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robé: 1*
- Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

33

Dial Dia2 Dia3 Dia4
« Introdugdo a robdtica « Operacao dos grippers « Multimove « RobotStudio Yumi
« Descricdo do sistemalRC5 « Programagdo basica « Backup e restauragao . ContactL

- Seguranca - Executando programas
« Movimento manual

- Registro de eventos

« Contador derevolugdes -

Sincronismo

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.




34 TREINAMENTO ROBOTICA PROGRAMA DE TREINAMENTO DESCRICAO DOS CURSOS

BRR117 cquipamentos

- Robé industrial de pequeno porte

S'i Ste ma I RC5 M u It'i M Ove « Computador com RobotStudio

35

Numero de participantes
» Presencial:

- Minimo: 5 / Maximo: 6 *

- Maximo de alunos por robo: 1*
- Virtual:

- Minimo: 5 / Maximo: 10

* Modificado devido ao periodo de pandemia.

Dia 3

Dia1l Dia 2
» Descrigao do sistema - Safe Stand Still
SafeMove - Monitor Stand Still
Lo A . » Aspectos de seguranga - Safe Axis Speed
Objetivo do curso Tipo de curso e métodos. .
L. . , X L. . . . » Fungdes do SafeMove « Safe Tool Speed
O objetivo deste treinamento é ensinar o Curso ministrado por instrutor com discussdes o .
X . A i X L. - Instalagao elétrica « Safe Axis Range
funcionamento de sistemas com MultiMove, interativas em sala de aula e exercicios

. A . : - Instalagao do software
estando apto a instalar, comissionar e programar. associados feitos em laboratério.

Aproximadamente 50% de pratica em

Criacao de usuario de

Monitor Axis Range

Safe Tool Zone

Monitor Tool Zone

Ativando configuragao

Sincronismo

Validagao

Manutencdo do sistema SafeMove

. . . . segurancga
Objetivos de aprendizado laboratério. . A i
, L. » Configuragao inicial

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de: Tépicos
» Entender o funcionamento do MultiMove * Seguranca Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.
« Comissionar e programar sistemas com « Estrutura do hardware

MultiMove « Criando sistemas com MultiMove
« Medir e verificar os sistemas de coordenadas - Calibracado do sistema
» Escrever programas com movimentos « Informagdes sobre os modos de medicdo para

independentes, sincronizados e coordenados ferramenta, plano de trabalho e sistemas de
- Entender dados e instrugdes especiais do coordenadas

MultiMove « Testando o movimento coordenado

- Parametros de sistema e backup

Perfil do aluno « Carregando, editando, salvando e iniciando
Técnicos e engenheiros que irdo trabalhar na tarefas
instalagdo, comissionamento e programacao de « Programacao do modo independente,
sistemas com MultiMove. sincronizado e coordenado
Pré-requisitos Duracao
Ter realizado o treinamento de Operagdo e A duracdo do curso é de 5 dias, 35 horas de carga

Programacao Bdsica em sistema IRC5 (BRR100). horaria.
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BRR118
Sistema IRC5 SafeMove Il

Objetivo do curso

O objetivo deste treinamento é ensinar
integradores e clientes finais a instalar,
configurar e validar uma célula com SafeMove2.
O SafeMove2 permite configurar zonas de
trabalho seguras com base na posigdo dos eixos
do manipulador, com base na posicao da
ferramenta e também supervisionar a velocidade
do manipulador. Com o SafeMove2 também é

possivel estabelecer sinais de seguranca via rede.

Objetivos de aprendizado

Apds completarem o curso, os participantes
serdo capazes de:

« Operar uma célula com SafeMove2

- Instalar SafeMove2 em um controlador

« Configurar o SafeMove2

- Diferentes tipos de configuracao

« Realizar a validacdo do sistema

« Revalidar o sistema em caso de erros

Perfil do aluno

Técnicos e engenheiros que irdo atuar na
instalacdo e manutencao de sistemas com
SafeMove2.

Pré-requisitos

Conhecimento de conceitos basicos de
automacdo industrial como légica de
programacdo, entradas e saidas e manipulacdo
de maquinas. Conhecimentos de informatica.
Ter participado do curso de operacdo e
programacdo basica IRC5 e de manutengao
elétrica. Conceitos basicos sobre seguranca em
equipamentos industriais.

Tipo de curso e métodos.

Curso ministrado por instrutor com discussdes
interativas em sala de aula e exercicios
associados feitos em laboratério.
Aproximadamente 50% de pratica em
laboratério.

Tépicos

« Descricdo do sistema

- Instalacdo de hardware

- Instalacdo de software

« Apresentacdo dos recursos
Configuracdo de parada

+ Geometria do robd

- Eixos adicionais

- Sincronismo

- Verificacdo do freio

- Ferramentas

« Zonas seguras

- Faixas

« Supervisao de velocidade do eixo

« Supervisao de velocidade da ferramenta
- Supervisdo da orientacdo da ferramenta
«» Supervisdo de imobilizagao

- Configuracdo de rede

- Validacao

- Manutencao

Duragao
A duracdo do curso é de 5 dias, 35 horas e meia de
carga horaria.

DESCRICAO DOS CURSOS 37
Equipamentos Numero de participantes
- Robd industrial com painel IRC5 Single cabinet « Presencial:
« Computador com RobotStudio - Minimo: 5 / Maximo: 6 *
- Placa SafeMove - Maximo de alunos por robé: 1*
« Virtual:
- Minimo: 5 / Maximo: 10
* Modificado devido ao periodo de pandemia.
Dial Dia 2 Dia3 Dia 4 Dia5
- Descricdo do sistema « Configuragdo de « Zonas seguras « Supervisao da « Configuragdo de rede
- Instalagdo de parada « Faixas seguras orientagao da - Validagao
hardware « Geometriasdorobé . Supervisdode ferramenta « Manutengéo
- Instalagdo do - Eixos adicionais velocidade do eixo « Supervisao de
software « Sincronismo « Supervisao de imobilizagdo
« Apresentagao dos « Verificagao do freio velocidade da
recursos - Ferramentas ferramenta
2021
Maio
.« 24a28-

Treinamento realizado sob demanda minima, consulte-nos.

* Treinamento virtual
* Treinamento presencial
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Condicoes Gerais

A ABB se reserva o direito de fazer alteragdes no calendario e reagendamento
com até 7 dias de antecedéncia do inicio do curso. A mesma regra é valida para o
aluno, caso nao possa participar, o aluno podera avisar a ABB com 7 dias de
antecedéncia e fazer a remarcagdo do mesmo. A remarcacgao, tanto pela a ABB,
quanto pelo aluno, sé podera ser feita uma Unica vez.

Registro
Para a confirmacao dos treinamentos, o aluno devera enviar para a ABB a
proposta assinada e ter efetuado o pagamento conforme acordado.

Treinamentos virtual ®

E necessario um computador/notebook com acesso a internet (as instrugdes de
instalagdo do software e ativacao de licenga serdo encaminhadas apds o
agendamento do treinamento).

Para instalacdo do software Robotstudio (versdo gratuita) na maquina, serd
necessario o acesso de usudrio administrador da maquina.

Importante que o computador/notebook possua webcam para melhor interacdo
entre instrutor e aluno.

Treinamento presencial ®

Centro de treinamento ABB.
Consulte o endereco no site:
new.abb.com/br/servicos/robotica



http://new.abb.com/br/servicos/robotica

AL HR HD
fRpmw

Contato

Departamento de Vendas:
(11) 2464-4932 / (11) 99126-1382
ricardo.santos@br.abb.com

Departamento de Planejamento:
(11) 2464-8586 / (11) 94513-5437
luiz.lima@br.abb.com
Demais informacgoes:
(11) 2464-4249 / (11) 98791-8887

lamartine.duarte@br.abb.com

new.abb.com/br/servicos/robotica

© Copyright 2021 ABB. Todos os direitos reservados.
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