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Biztonsagtechnikai eloirasok

Attekintés

Figyelmeztetések és
megjegyzések

Figyelmeztetések

Megjegyzések

Altalanos biztonsag-
technikai utasitasok

Ez a fejezet tartalmazza azokat a biztonsagtechnikai el6irasokat,
melyeket az ACS 600 telepitésekor, Uzemeltetésekor és szervizelé-
sekor be kell tartani. Az utasitas elmulasztasa sériléshez vagy
halalhoz, ill. a frekvenciavalté vagy a hajtott motor meghibasodasahoz
vezethet. A berendezésen torténé barmiféle munka elétt a fejezet
anyagat at kell tanulmanyozni.

Ez a kézikdnyv kétféle biztonsagtechnikai elbirast kilonbdztet meg. A
figyelmeztetések olyan feltételekre hivjak fel a figyelmet, hogy ha a
helyes Iépéseket nem tartjuk be, komoly hibahelyzet, személyi sériilés
ill. halalos baleset allhat el6. A megjegyzések felhivjak az olvaso
figyelmét, ill. a témaval kapcsolatban tovabbi informacio all
rendelkezésre. A megjegyzések kevésbé kritikusak mint a figyel-
meztetések, de nem célszer(i mell6zésik.

Tajékoztatjak az olvasoét, az olyan helyzetekrél, melyek komoly fizikai
sérlléshez és/vagy a berendezés meghibasodasahoz vezethetnek, és
az alabbi szimbolumokat kovetik:

Figyelem veszélyes fesziiltség. A jel arra figyelmeztet, hogy
a jelenlévd magas feszlltség sérllést és/vagy a berendezés
meghibasodast okozhatja. A jel utani szoveg a veszély
elkerilésének madiat irja le.

Altalanos figyelmeztetés. A jel olyan helyzetre figyelmeztet,
mely séruléshez és/vagy a berendezés meghibasodasahoz
vezethet nem elektromos ok miatt.

Figyelem — Elektrosztatikus kistilés. Arra figyelmeztet,
hogy az elektrosztatikus kistilés ténkre teheti a berendezést.
A jelhez tartozo6 szdveg leirja a veszély elkerllésének maédjat.

Felhivjak az olvasé figyelmét, hogy kllénos figyelem szlikséges, vagy
tovabbi informaciok allnak rendelkezésre az alabbi szimbdélumok utan.

FIGYELEM! Hangsulyoz egy dolgot, hogy nagyobb figyelmet
forditsunk ra.

Megjegyzés: Tovabbiinformacidkat ad, vagy ramutat, hogy
kiegészit6 informacié all még rendelkezésre.

Ezek az utasitasok az ACS 600-on torténd dsszes munkara
vonatkoznak. Az alabbi informacidkon tul biztonsagtechnikai
utasitasokat talalhatunk a vonatkozo berendezés hardver
kézikbnyvében.
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Biztonsagtechnikai elbirasok

A

FIGYELEM! Az ACS 600 berendezésen az dsszes telepitési és
karbantartasi munkat csak képzett villamos szakember végezheti.

Az ACS 600 és a hozzacsatlakozé berendezést helyesen kell féldelni.

Soha ne kezdjen munkahoz az ACS 600-on, ha fesziiltség alatt all. A
halézati fesziltség kikapcsolasa utan a frekvenciavaltéon, motoron és
kabeleken térténé munka el6tt mindig varjon 5 percig, amig a
kézbensb koér kondenzatorai kistilnek. J6 gyakorlati fogas, hogy
feszliltség-ellenérzé miszerrel a munka megkezdése el6tt
ellendrizzik, hogy a frekvenciavaltd fesziltségmentes-e.

Veszélyes feszlltség lehet az ACS 600-ban akkor is, ha a betaplalasi
feszlltség le van kapcsolva. Forditsunk kellé figyelmet a
berendezéssel torténd munkavégzés kézben. Ezen utasitasok
figyelmen kivil hagyasa sériiléshez és halalos balesethez
vezethetnek.

FIGYELEM! Az ACS 600 a villamos motoroknak, hajtott voné
mechanizmusoknak, hajtott gépeknek kib8vitett mikodési
lehetéségeket biztosit. Meg kell bizonyosodni arrdl, hogy az 6sszes
hajtott berendezés megfelel ezeknek a kérilményeknek.

Nem szabad lizemelni, ha a motor névleges feszliltsége alacsonyabb
mint az ACS 600 névleges bemeneti fesziiltségének fele, vagy a motor
névleges arama kisebb mint az ACS 600 névleges kimeneti aramanak
1/6 része. Klilénos figyelmet kell forditani a motor szigetelési
jellemzéire. Az ACS 600 kimenete rovid idejd, nagyfesziltségl (cca.
1,35 ...1,41-szeres haldzati feszlltség) impulzusokat tartalmaz
fuggetlenll a kimeneti frekvenciatél. Ez a feszliltség kétszeresére is
megndvekedhet kedvezbtlen jellemzbkkel rendelkezé motorkabel
alkalmazasa esetén. Vegye fel a kapcsolatot az ABB irodaval, ha tébb
motoros alkalmazas az igény. Ezen utasitasok figyelmen kivtil
hagyasa a motor maradandé meghibasodasahoz vezethet.

Minden fajta szigetelés ellen6rzés csak a kabeleknek az ACS 600-rol
valo lekdtése utan végezhet6. Névleges tartomanyon kivil esé
Uuzemeltetés nem megengedett. Ezen szabalyok figyelmen kivl
hagyasa az ACS 600 maradand6 meghibasodasahoz vezethet.

Tobb automatikus RESET funkcié van beépitve az ACS 600-ba.
Kivalasztasuk esetén a funkcio nyugtazza a hibat, majd ujra
mikodésbe hozza a frekvenciavaltét. Ezeket a funkcidkat nem szabad
kivalasztani, ha mas berendezések nem O0sszeegyeztethetbk az ilyen
mikodéssel, vagy a mivelet veszélyes.

iv
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1. fejezet - Bevezetes

Attekintés Ebben a fejezetben megismerkedhetiink a kézikdnyv céljaval és
tartalmaval, a szandékolt olvasdkdzénséggel és a kapcsolddd
kiadvanyokkal.

Jelen programozéi kézikényv kompatibilis az ACS 600 Standard
alkalmazoi program 5.0 és késébbi verzidival.

Mielott elkezdené A kézikdnyv célja, hogy szlikséges informaciokat nyerhessiunk az ACS
600 hajtas vezérléséhez és programozasahoz.

A kézikonyv olvasodjanak:

e Ismernie kell a szabvanyos villamos kabelezés gyakorlatat, az
elektronikus komponenseket, és a villamos kapcsolasi jeldléseket.

¢ Minimalis ismeretekkel kell rendelkeznie az ABB terméknevek és
terminologia tekintetében.

e Nem szikséges tapasztalat vagy képzettség az ACS 600
telepitésében, Uzemeltetésében vagy szervizelésében.

Mit tartalmaz a kézi- A biztonsagtechnikai elGirasok jelen kézikdnyv elsé lapjain talalhatok.

kényv A biztonsagtechnikai el6irasok tartalmazzak a kézikdnyvben el6forduld
kUlénb6z6 figyelmeztetések, megjegyzések formajat. A fejezet
tartalmazza a betartando biztonsagtechnikai el6irasokat.

1. fejezet - Bevezetes. On jelenleg ezt a fejezetet olvassa. A fejezet
megismerteti Ont az ACS 600 programozoéi kézikbnyvvel és a
kézikonyvben hasznalt konvenciokkal.

2. fejezet - Az ACS 600 programozasanak és a vezérlbépanelnek az
attekintése. A fejezet az ACS 600 programozasarol ad attekintést. A
fejezet leirja a frekvenciavaltdo mikodtetéséhez és programozasahoz
hasznalt vezérlé panel mikodését.

3. fejezet - Uzembe helyezési adatok fejezet felsorolja és leirja az
lizembe helyezési adatok paramétereket.

4. fejezet - Vezérlés miikodtetés. Az aktualis jeleket, a billentylizetet és
a kulsé vezeérlést irja le.

5. fejezet — Szabvanyos alkalmazoi makré programok. A fejezet leirja
az 6t standard alkalmazéi makré mikddését, és az ezekhez illeszkedd
alkalmazasokat, valamint a User Macro-t (felhasznaléi makrot).

6. fejezet - Paraméterek. A fejezet felsorolja az ACS 600 paramétereit,
és minden paraméternek megadja a leirasat.

7. fejezet — Hibakeresés. A fejezet felsorolja az ACS 600 hiba és
figyelmeztetd jelzéseit valamint a szukséges teenddket.

Melléklet A - Teljes paraméter beallitasi lista. Tablazatos formaban
megadja az ACS 600 teljes paraméter beallitasi listajat.

Melléklet B - Alkalmazobi makrok alapértékei. Tablazatos formaban az
ACS 600 alkalmazdéi makro paramétereinek alapértékeit.

Melléklet C — Vezérlés adatatviteli csatornan. A fejezet tartalmazza a
szukséges informaciot az adatatviteli csatornan keresztul torténé
vezérléshez. Tébb opcionalis kommunikacios adapter all
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1. fejezet- Bevezetés

rendelkezésre.

Kapcsolodo A programozéi kézikdnyv mellett az ACS 600 felhasznaléi
kiadvanyok dokumentacidja az alabbi kézikonyveket tartalmazza:

o Hardver és telepitési kézikdnyvek

o Az ACS 600 opcionalis egységeinek kiiléonb6zé telepitési és
Uzembe helyezési kézikdnyvei
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2. fejezet - Az ACS 600 programozasanak és a
CDP 312 vezérlopanelnek az attekintése

Attekintés

ACS 600 programozas

Alkalmazoi makrok

Paramétercsoportok

Uzembe helyezési
paraméterek

Vezérlé panel

Ez a fejezet leirja, hogyan kell a panelt az ACS 600-val egyutt
hasznalni, hogyan kell paramétert médositani, aktualis értékeket mérni
es a hajtast vezérelni.

Megjegyzés: A CDP 312 panel nem kommunikal az ACS 600 3.x vagy
korabbi standard alkalmazéi programverzidkkal. A CDP 312 panel nem
kommunikal az 5.x vagy késébbi programverzidkkal.

A felhasznal6 programozassal médosithatja az ACS 600 mikddését
ugy, hogy az megfeleljen az alkalmazas igényeinek. A programozas
paraméterek segitségével torténik.

A paraméterek egyenként beallithatok, vagy egy elére beprogramozott
paraméter beadllitas is kivalaszthato. Az 5. fejezet — Szabvanyos
alkalmazoi makré programok tovabbi informéciokat tartalmaz az
alkalmazoi makrokrol.

A programozas egyszerisitése érdekében a paraméterek
csoportositva vannak. Az izembe helyezési paramétereket a 3. fejezet
— Uzembe helyezési adatok — irja le, a tébbi paramétert a 6. fejezet —
Paraméterek — tartalmazza.

Az (izembe helyezési adat csoport arra szolgal, hogy a frekvenciavaltot
illeszthessuk a motorhoz, és beallithassuk a kijelzés nyelvét. Ez a
csoport tartalmaz még egy sor elére programozott alkalmazoi makrét.
Az Gzembe helyezési adatcsoport bedllitasa a hajtas izembe
helyezése soran torténik, és késébb mar nem modositjuk. A
paraméterek leirasat Id.: 3. fejezet - Uzembe helyezési adatok.

Az ACS 600 vezérlésére és programozasara a vezérld panel szolgal. A
vezérld panel kdzvetlenll a szekrényajtora rogzithetd, de szerelhetd
pl. a vezérlépultra is.
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

PAR —— FUNC——DRIVE—

-4~
h 4

000
©0

2-1. dbra A vezérlé panel

Kijelz6 Az LCD kijelz6 4 soros, 20 karakter hosszu.

A kijelzési nyelv kivalasztasat az izembe helyezéskor a 99.01
LANGUAGE paraméter segitségével végezhetjik. A felhasznald
kivalasztasatél fliggéen a gyarban négy nyelv kerll betéltésre az ACS
600 memorigjaba (Id. 3. fejezet — Uzembe helyezési adatok).

Nyomdégombok A vezérlBpanel nyomdégombjai lapos, cimkézett gombok, Leirasuk a
kovetkezd oldalon lathaté.
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A hajtas
ID-azonositéja

\Rzmv

Panel allapot
L = Helyi

2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

Forgasirany A referencia
> = Elére értéke

Statusz sor_»
Aktudlis érték .
Megnevezés ———m-
és érték .

»

L 1242 rpm
SPEED
CURRENT
TORQUE 75.00 %

Statusz sor

Csoportszam

és megnevezés —— -
Paraméterszam _>

és megnevezés

Paraméter érték .
_>

0 L -> 1242 rpm I

10 START/STOP

01 EXT1 STRT/STOP\DIR
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Statusz sor

P
_>
_>
— P

Valaszthat6
funkciok

0O L -> 1242 rpm I
UPLOAD <=<=
DOWNLOAD =>=>

CONTRAST 7

Berendezés tipus
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Alkalmazéi SW

név és verzio déturWF»
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I
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«()

*@© OO
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2-2. abra. A vezérlbpanel kijelzései és a vezérlések funkcioi.

Panel nyomégombok

DD

2-3. abra. Miikédtet6 parancsok és vezérl6panel nyomégombok

Billentylzet/Kulsd vezérlés

Hibanyugtazas

Alapjel beallitasi funkcié

OJ0)

Forgasirany elére

Forgasirany hatra

Aktualis jel kijelzési méd

OO

ENTER

Aktudlis jel/Hibanaplo valtas
Aktudlis jel/Hibalizenet
Iéptetés

Belépés kivalasztas modba
Uj paraméter elfogadas

Paraméter mod

OO

ENTER

Csoport kivalasztas
Gyors érték valtoztatas

Paraméter kivalasztas
Lassu értékvaltoztatas

Belépés valtoztatas modba
Uj paraméter elfogadas

Funkcié méd

Sor kivalasztas

ENTER

Funkcio inditas

Hajtas kivalasztasi izemmoéd
Hajtas kivalasztas.
ID modositas

Belépés valtoztatas modba
Uj paraméter elfogadas

ENTER

Start

Stop

D
@
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

A panel miik6dése Az alabbiakban a vezérl6panel mikddése olvashatd. A vezérlépanel
nyomoégombjainak és kijelzésének leirasat a 2-1., 2-2. és 2-3. abra
tartalmazzak.

A billentyiizet A vezérl§ panelnek négy kuldnb6zd tzemmadja van: aktualis érték
lizemmddjai kijelzési mod, paraméter mod, funkcio mod, hajtas kivalasztasi mod.
Ezeken felll van még egy specialis azonositasi kijelzés, mely a panel
csatlakoztatasa utan jelenik meg. Az azonositasi kijelzés és az
Uzemmadok rovid leirasa az alabbiakban olvashatok.

Azonositasi kijelzés Amikor a panelt el6szor csatlakoztatjuk, vagy a fesziltséget
rakapcsoljuk a frekvenciavaltéra, azonositasi kijelzés jelenik meg.

Megjegyzés: : A panel csatlakoztathatdé akkor is, ha a hajtas
feszlltség alatt van.

ACS 600 75 kw

ID NUMBER 1

Két masodperc utan a kijelzd torlédik és a kivalasztott hajtas aktualis
jelei jelennek meg.

Aktualis jel kijelzési Ez az Uzemmo&d két kijelzést tartalmaz, az aktualis jel és hiba
lizemmoéd Kijelzését. Aktudlis jel kijelzési Gzemmodba belépéskor el6szor az
aktualis jel kijelzés jelenik meg. Amennyiben a hajtas hibaallapotban
van, el6szor a hibakijelzés jelenik meg.

A panel automatikusan visszatér aktualis jel kijelzési médba mas
Uzemmaodokbdl, ha egy percen belll nem térténik gombnyomas
(kivéve: allapot kijelzés és hajtas kivalasztasi moédban és hiba kijelzési
maod).

Aktudlis jel kijelzési médban 6sszesen harom aktualis jel figyelhet6 egy
idében. Tovabbi informaciok a 4. fejezetben - Vezérlés miikddtetés -
talalhatok. Az aktualis jelek kijelzésre kivalasztasanak maédjat a 2-2.
tablazatban talalhatjuk.

A hibanaplé az ACS 600 64 legutobbi hiba- és figyelmeztet6 jelzését
tartalmazza. 16 hiba a tapfeszultség kikapcsolasa utan is a
memoériaban marad. A hibanaplo toérlését a 2-3. tablazat tartalmazza.

Az alabbi tablazat a hibanaploban tarolt eseményeket mutatja.
Mindegyik eseménynél megtalalhatjuk az esemény informacio-
tartalmat

Esemény Informacioé

Hibanapl6 kijelzesi kep Az ACS 600 hibat érzékelt Az esemény sorszama
A hiba neve és egy ,+” jel a név

elétt.

Jel Név Teljes lizemora
< N < A hibat a felhasznalo nyugtazta Az esemény sorszama
Sorszam . Uzemora -RESET FAULT széveg.
(1 a legutols6 esemeény) Teljes iizemora
Az ACS 600 figyelmeztetést Az esemény sorszama
generalt A figyelmeztetés neve és egy ,+”
1 L > 1242.0 rpm I jel a név elétt.
2 LAST FAULT Teljes Gzemdra
¢ Az ACS 600 torolte a Az esemény sorszama
»| +OVERVOLTAGE figyelmeztetést A figyelmeztetés neve és egy ,-” jel

Teljes izemoéra

Ha a hajtasban figyelmeztet6 vagy hibajelzés keletkezik, azonnal
kijelzésre kerll, kivéve, ha a kijelz6 hajtas kivalasztasi izemmddban
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

van. A 2-4. tablazat megmutatja, hogy kell a hibat téréini. Hiba kijelzési
modbdl lehetséges mas kijelzési mddba valtani a hiba nyugtazasa
nélkil. Ha nem nyomunk meg nyomégombot, a hiba- ill. figyelmeztetd
jelzés, amig az fennall kijelzésre kerl.

Ld. 7. fejezet — Hibakeresés.

2-1. tablazat. Hogyan jelezziik ki az aktualis jelek teljes nevét.

Lépés Funkcié Gombnyomas Kijelzés
1. I\/_I_ind a harom aktualis jel teljes nevének Tartas 0L > 1242.0 rpm I
kijelzése
FREQUENCY
CURRENT
POWER
2. Aktuélis:‘ jf)l kijelzési médhoz vald Elengedés 0L > 1242.0 rpm I
visszatéres
@ FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

2-2. tablazat. Hogyan valasszuk ki az aktualis jeleket a kijelzén.

Lépés Funkcio Gombnyomas Kijelzés
1. Belépés aktualis kijelzési médba 0L > 1242.0 rpm I
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %
2. S_or' kivalasztas (a villogo kurzor jeldli a 0L > 1242.0 rpm I
kivalasztott sort).
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %
3. égltgé(léi: Jel kivalasztasi funkcidba ENTER 0L > 1242.0 rpm I
P 1 ACTUAL SIGNALS
04 CURRENT
80.00 A
4, Aktualis jel kivalasztas 0L > 1242.0 rpm I
1 ACTUAL SIGNALS
05 TORQUE
@@ ||t
5.a. Kivalasztas elfogadas és visszatérés
aktudlis jel kijelzési modba ENTER 0 L >1242.0 rpm I
FREQ 45.00 Hz
TORQUE 70.00 %
POWER 75.00 %
5.b. A kivélag,ztés t"drlése és’az eredgti 0L > 1242.0 rpm I
megtartasa, barmely méd nyomégomb
megnyomasa FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
A kivalasztott billentylizet médba POWER 75.00 %
torténik a belépés
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

2-3. tablazat. Hogyan jelezziik ki és toréljiik a hibanaplét. A hibanaplé nem térélhetd, ha van aktiv

hiba vag

figyelmeztetés.

Lépés

Funkcio

Gombnyomas

Kijelzés

1.

Belépés aktudlis kijelzési médba

0L > 1242.0 rpm I

FREQ 45.00 Hz
CURRENT  80.00 A
POWER 75.00 %

2. Belépés hibanaplé kijelzésbe 0 L > 1242.0 rpm T
1 LAST FAULT
+OVERCURRENT
6451 H 21 MIN 23 S
3. Az"e'l(j;(j (fel) vagy kovetkezé (le) hiba 0 L > 1242.0 rpm T
eléhivasa
2 LAST FAULT
+OVERVOLTAGE
1121 H 1 MIN 23 S
A hibanapl¢ térlése 0 L > 1242.0 rpm I
2 LAST FAULT
A hibanaplé tres
H MIN S
4. Visszatérés aktuélis jel kijelzésbe 0L > 1242.0 rpm I
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %
2-4. tablazat. Hogyan jelezziik ki és nyugtazzuk az aktiv hibat.
Lépés Funkcié Gombnyomas Kijelzés

1.

Aktiv hiba kijelzése

0 L > 1242.0 rpm I
ACS 601 75 kW
**FAULT**

ACS 600 TEMP

A hiba nyugtazasa

0L > 1242.0 rpm I

FREQ 45.00 Hz
CURRENT  80.00 A
POWER 75.00 %

Paraméter méd Paraméter modban lehet az ACS 600 paramétereit megvaltoztatni.
Amikor bekapcsolas utan elészoér lIépink ebbe az izemmadba, a
kijelzd az elsé csoport elsé paraméterét fogja mutatni. Amikor
legkdzelebb lépink paraméter médba a korabban kivalasztott
paraméter lesz lathato.
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

2-5. tablazat. Hogyan valasszunk ki eqgy paramétert, hogyan valtoztassuk annak értékét.

Lépés

Funkcio

Gombnyomas

Kijelzés

1.

Belépés paraméter médba

1 L > 1242.0 rpm O
10 START/STOP/DIR

01 EXT1 STRT/STP/DIR
DI1l,2

2. Kil6énb6z6 csoportok kivalasztasa
1 L > 1242.0 rpm O
11 REFERENCE SELECT
01 KEYPAD REF SELECT
REF1 (rpm)
3. Paraméter kivalasztas. 1 L > 1242.0 rpm O
11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
AIl
4. Belépés paraméter beallitasi funkciéba. 1 L > 1242.0 rpm O
ENTER 11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
[AT1]
5. Paraméter érték valtoztatas 1L > 1242.0 rpm O
(szamok és szdveg lassu valtoztatasa) 11 REFEREN('ZE SELECT
(csak szamok gyors valtoztatasa) 03 EXT REF1 SELECT
[AI2]
6.a. [Azujérték elmentése 1 L > 1242.0 rpm O
ENTER 11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
AI2
6.b. A Uj érték torlése és az eredeti érték 1L > 1242.0 rpm O
megtartasa, barmely méd nyomoégomb )
megnyomasaval. 11 REFERENCE SELECT
Belépés a kivalasztott billentyiizet 03 EXT REF1 SELECT
médba. @ AT1
2-8 ACS 600 Programozoi kézikényv




2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

Funkcié mod A funkcié mod specialis funkcidk kivalasztasara szolgal. Ezek a
kovetkez6k: paraméter feltoltés, paraméter letbltés, a CDP 312 vezérl§
panel kontrasztjanak beallitasa.

Paraméter feltoltéskor (UPLOAD) az dsszes paraméter és a motor
azonositas paraméterei a hajtasbdl a panelbe toltédnek. A feltéltés
s == | funkcio végrehajthatd, ha a hajtas tizemel, de csak a STOP parancs

- UPLOAD adhaté ki a feltdltési folyamat alatt.
A 2-6. tablazat és a Paraméterek masolasra eqgyik egységbdl a
— masikba alfejezet irja le a paraméter feltoltés és letdltés funkciokat.
DOWNLOAD

Megjegyzés:

“vammmwry ¢ Alaphelyzetben a DOWNLOAD funkcio a panelban tarolt 10...97
paraméter-csoportokat masolja a hajtasba. Az opcionalis
egységekkel, nyelvvel, makréval és motor adatokkal kapcsolatos
98 és 99 csoportok paraméterei nem kerilnek letoltésre.

e UPLOAD funkciét végre kell hajtani DOWNLOAD funkcio el6tt.

o A paraméterek csak akkor toltheték le és fel, ha a hajtasok
program verzidi (Id. 33.01 SOFTWARE VERSION és 33.02 APPL
SW VERSION) a forras és cél hajtasban egyeznek.

o A letoltési folyamat soran a hajtast le kell allitani.

2-6. tablazat. Hogyan valasszunk ki és hajtsunk végre egy funkciot.

Lépés Funkcié Gombnyomas Kijelzés
1. Belépés paraméter modba 1 L > 1242.0 rpm O
<:::> UPLOAD <=<=
DOWNLOAD =>=>
CONTRAST 4
2. Funkcié kivalasztas (Villogd kurzor a
kivalasztott funkciét mutatja) 1 L >1242.0 rpm 0
UPLOAD <=<=
DOWNLOAD =>=>
CONTRAST 4
3. A kivalasztott funkcio elinditasa 1 L > 1242.0 rpm O
ENTER

=>=>=>=>=>=>=>
DOWNLOAD
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

2-7. tablazat. Hogyan allitsuk be a kijelz6 kontrasztjat.

Lépés

Funkcio

Gombnyomas

Kijelzés

1.

Belépés funkcié modba.

)

1 L > 1242.0 rpm
UPLOAD <=
DOWNLOAD =
CONTRAST 4

N

>=>

2. A funkcié kivalasztasa (a villogd kurzor 1 L > 1242.0 rpm
a kivalasztott funkciét jelzi). ’
UPLOAD <=<=
DOWNLOAD =>=>
CONTRAST 4
3. Belépés kontraszt beallitasi funkciéba ENTER 1 L > 1242.0 rpm
CONTRAST [4]
4. Beallitjuk a kontrasztot. 1 L > 1242.0 rpm
O Q CONTRAST (6]
5.a. |Azujérték elmentése. 1 L > 1242.0 rpm
ENTER UPLOAD <=<=
DOWNLOAD =>=>
CONTRAST 6
5.b. A Uj beé!lités t{jrlése és az erede'ti érték 1 L > 1242.0 rpm
megtartasa, barmely méd nyomégomb
megnyomasaval. UPLOAD <=E<=
DOWNLOAD =>=>
Belépés a kivalasztott billentylizet CONTRAST 4
modba. —
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

Paraméterek masolasa Funkci6 moédban a paraméter feltéltés ill. letdltés funkcio segitségével
egyik egységbdl a masikba egyik hajtastol a masikba paramétereket masolhatunk.

1. El6szor allitsuk be a megfeleld opcidkat (98. csoport), nyelvet és
makrot (99. csoport) mindegyik hajtasra.

2. Allitsuk be a motor adattabla értékeit (99. csoport), és futtassuk le
az azonosito tesztet mindegyik motorra (azonosité magnesezés
nulla fordulaton a START gomb megnyomasaval, vagy /D
azonositasi procedura — |d. Uzembe helyezési adatok).

3. Allitsuk be csoportok kivant paramétereit 10-tél 97-ig az egyik ACS
600 egységnél.

Toltsuk fel a paramétereket a hajtasbol panelba.

5. A @& gomb megnyomasaval valtsunk kuilsé vezérlésre (a kijelz6
fels6 soraban az L karakter nem lathato).

Emeljik le a panelt a hajtasrdl, és helyezziik fel a kdvetkezére.

Bizonyosodjunk meg, hogy a cél ACS 600 helyi vezérlésben van
(az L karakter a kijelz6 fels soraban lathatd). Ha szlikséges,
nyomjuk meg a @ gombot.

8. Toltslik le a paramétereket a panelbdl az ACS 600 egységbe.

9. Ismételjik meg az 5. ill. 6. [épéseket a tobbi egységre.

Megjegyzés: A 98. és 99. csoportok opcionalis egységekre, nyelvre,
makrora és motor adatokra vonatkozé paraméterei nem kertilnek
masolasra.

Hajtas kivélasztds méd Altalaban a hajtés kivalasztas izemmdd funkcioi nem sziikségesek;
Ezek a funkcidk arra az esetre vannak fenntartva, amikor t6bb hajtas
van a panel kommunikaciés csatornara csatlakoztatva. (Tovabbi
informaciokat Id. az NBC/ BUS csatol6 interfész modul telepitési és
lizembe helyezési kézikbnyvét, kod: 3AFY 58919748).

A panel kommunikaciés csatorna a panelt és az ACS 600 egységeket
koti 6ssze. Mindegyik ON-LINE allomas egyedi azonosito (ID)
szammal rendelkezik. Alapértékként az ACS 600 ID-szama 1.

FIGYELEM: Az ID-szam alapértékét ne valtoztassuk meg mindaddig,
amig a panel-csatornara masik ON-LINE hajtast nem csatlakoztattunk.

ACS 600 Programozoi kézikényv 2-11



2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

2-8. tablazat. Hogyan valasszuk ki a hajtast és valtoztassuk meg az ID-szamot.

Lépés Funkcié Gombnyomas Kijelzés

1. Belépés hajtas kivélasztas modba

ACS 600 75 kW

ASAAAS5000 XXXXXX

ID-NUMBER 1

és bekapcsolasig).

@ gombot.

2. A kovetkez6 nézet kivalasztasa. Q O ACS 600 75 kW
Az allomas ID-szama megvaltoztathatd
az e!sé}_ ENTER gomt’> megn_yomés_nél ASAAAS000 XXXXXXK
(a zardjelek az ID-szam korul megjelen-
nek), és az érték beallithato a © ©
gombokkal. Az uj értéket taroljuk az
ENTER gombbal. Az uj ID-szam
betbltéséhez az ACS 600 tapfe-
szlltségét le- majd felkapcsoljuk.
(Az uj érték nem jelenik meg a ki-

ID-NUMBER 1

1o

A statusz kijelzb szimbolumai:

A panel csatornahoz csatlakoztatott 0" = Ahajtés ledlitva, forgasirany elcre
Osszes hajtas allapota megjelenithetd a T = A hajtas iizemel, forgasirany hatra
statusz kijelz6 segitségével. Ha nem fér
fel az 6sszes allomas, nyomjuk meg a

F = A hajtas hibajelzés miatt leallt

3. Nyomjuk meg valamelyik méd gombot

AT g . 1L > 1242.0 rpm I
az utoljara kijelzett hajtashoz valo
csatlakozashoz, €s masik modba valo FREQ 45.00 Hz

atlépéshez. CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %
A kivalasztott hajtasnal billentylizet

modba torténik a belépés.

Miikodteté parancsok

Vezérlési hely
megvaltoztatasa

Inditéas, leéllitas, Iranyvaltas
és referencia

A mikodteté parancsok vezérlik az ACS 600 frekvenciavaltot. Ide
tartozik a hajtas inditasa, ledllitasa, a forgasiranyvaltas valamint az
alapjel értékének valtoztatasa. Az alapjel értékét a motor
fordulatszamanak vagy nyomatékanak vezérlésére hasznaljuk.

M(ikodtet6é parancs adhato a vezérld panelrél mindig, amikor a statusz
sor lathato, és a panelnél van a vezérlési hely. Ezt egy ,L” (Local
Control — helyi vezérlés) karakter jelzi a vezérl6panel kijelzdjén. Az ,R”
(Remote Control — tavvezérlés) karakter azt jelzi, hogy a kiilsé
vezérlés aktiv, és a mikodtetési forrasa a panel (alapjel,
START/STOP/forgasirany).

|1 L >1242.0 rpm I ||[1 R > 1242.0 rpm I |

Ha sem ,L”, sem ,R” karakter nem lathatd, akkor a hajtast egy masik
eszkdz vezeérli. llyenkor mikodtetd parancsok a panelrél nem adhatok.
Csak az aktualis jelek megfigyelése, a paraméterek allitasa, feltoltése
az |D-azonositd megvaltoztatasa lehetséges.

|1 > 1242.0 rpm I |

Billentylizet és kiils6 vezérlés kozott a LOC REM nyomogomb

megnyomasaval lehet valtani. Ld. 4. fejezet - Vezérlés miikédtetés
vezérlés leirasat.

Inditas, ledllitas és iranyvaltas parancsokat a @ , @ vagy @
nyomégombok megnyomasaval lehet adni. A 2-9. tablazat leirja,
hogyan adhatunk alapjelet a panelrél.

2-12
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2. fejezet- Az ACS 600 programozasanak és a CDP 312 vezéri6panelnek az attekintése

2-9. tablazat. Hogyan allitsuk be az alapjelet.

Lépés

Funkcio

Gombnyomas

Kijelzés

1.

Nyomjunk meg egy maéd billentydt, hogy

belépjtink billentytizet médba, és 0L >1242.0 rpm I
megjelenjen az allapot sor. FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
i POWER 75.00 %
2. Belépé§ referencia peé!/ités funkciéba?. 0 L >[1242.0 rpm] I
A villogo kurzor azt jelzi, hogy az alapjel
beéllitas funkcio lett kivalasztva. FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %
3. |Alapjel valtoztatas 0 L >[1325.0 rpm] I
(lassu valtozas)
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
(gyors valtozas) @ @ POWER 75.00 %
4. Az alapjel tarolasahoz nyomjuk meg az
ENTER gombot. Az érték eltarolasra 0L >1325.0 rpm I
keriil. Fesziiltség lekapcsolas FREQ 45.00 Hz
visszakapcsolas utan az érték CURRENT 80.00 A
visszatoltésre keril. @ POWER 75.00 %
5. Refer_encia beél{/’tés médbc?l kilépéshez 0L > 1242.0 rpm I
nyomjuk meg barmelyik méd gombot.
FREQ 45.00 Hz
A kivalasztott billentylizet médba CURRENT 80.00 A
térténik a belépés @ POWER 75 .00 %
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3. fejezet - Uzembe helyezési adatok

Attekintés

Uzembe helyezési adat
paraméterek

A

Ez a fejezet felsorolja és elmagyarazza az lizembe helyezési adat
paramétereket. Az lizembe helyezési adat paraméterek csoportja egy
specialis paraméterkészlet, mely lehetéveé teszi az ACS 600 frekven-
ciavalto és a motor adatainak beallitasat. Az lizembe helyezési adatok
beallitasat az Uzembe helyezés soran kell elvégezni, és a
késbébbiekben nem szikséges azokat valtoztatni

Amikor az lizembe helyezési adatokat programozzuk, kovessuk a 2.
fejezet — Az ACS 600 programozasanak és a vezérl6panelnek az
attekintése — utmutatasat (2-5. tablazat). A 3-1. tablazat felsorolja az
lizembe helyezési adatokat. A tartomany/mértékegység oszlop a 3-1.
tablazatban azon parameéterek értékeit mutatja, melyek részletesen az
alabbi tablazat utan vannak leirva.

FIGYELEM! A motor és a hajtott berendezés lizemeltetése nem
megfelel6en beallitott (izembe helyezési adatokkal hibas mikddéshez,
a vezeérlés (szabalyozas) pontossaganak romlasahoz valamint a

berendezés meghibasodasahoz vezethet.

3-1. tablazat. 99. paramétercsoport, lizembe helyezési adatok

4 ¢4 4 4 3 4 3

Paraméter Tartomany/Mér- Leiras
tékegység
01 LANGUAGE (Nyelv) | nyelvek Kijelzési nyelv kivalasztas
2 APPLICATION Alkalmazoi Alkalmazdi makro kivalasztas
MACRO makrok
(Alkalmazoi makro)
03 APPLIC RESTORE |NO; YES Az alapértékre visszaallitja a
(Alkalmaz. gjratéltés) (Ilgen, Nem) paramétereket
04 MOTOR CTRL DTC; SCALAR Motor-vezérlési méd
MODE (Motor vezérlés kivalasztasa
lizemmaodja)
05 MOTOR NOM 1/2*Un(ACS Névleges fesziiltség a motor
VOLTAGE (Motor 600)... 2*Uny(ACS | adattablajarol
névleges fesziiltség) 600)
06 MOTOR NOM 1/6*1304(ACS Az ACS 600-at illeszti a motor
CURRENT (Motor 600)... 3*/h4(ACS | névleges aramahoz.
névleges aram) 600)
07 MOTOR NOM 8...300 Hz Névleges frekvencia a motor
FREQ (Motor névleges adattablajardl
frekvencia)
08 MOTOR NOM 1...18 000 Névleges fordulatszdm a motor
SPEED (Motor ford/perc adattablajardl
névleges fordulat)
9 MOTOR NOM 0 ... 9000 kw Névleges teljesitmény a motor
POWER (Motor adattablajarol
névleges teljesitmény)
10 MOTOR ID RUN? NO; STANDARD,; |Kivalasztja a motor azonositoé
(Motor azonosité teszt | REDUCED tesztet
futtatas) (Nem, Standard,
Csobkkentett)

A 99.04 ... 99.09 motoradat paramétereket mindig az iizembe
helyezéskor kell beallitani.

Ha tébb motor van az ACS 600-hoz csatlakoztatva, egyéb kiegészitdé
utasitast is meg kell fontolni az lizembe helyezési adatok beallitasanal.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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3. fejezet- Uzembe helyezési adatok

99.01 LANGUAGE
Nyelv

99.02 APPLICATION
MACRO
Alkalmazoi makré

99.03 APPLIC RESTORE

Alkalmazas djratéltés .

99.04 MOTOR CTRL
MODE
Motor vezérlési moéd

Tovabbi informaciokért vegyik fel a kapcsolatot a helyi ABB
képviselettel.

Az ACS 600 minden informaciot az altalunk kivalasztott nyelven jelez
ki. A panel 11 alternativat mutat, ugyanakkor csak négy nyelv van
betdltve az ACS 600 memérigjaba.

e Angol (UK&Am, brit - amerikai), francia, spanyol, portugal

e Angol (UK&Am, brit - amerikai), német, olasz , holland

o Angol (UK&Am, brit - amerikai), dan, svéd, finn

Az English (Am) (angol) kivalasztasakor kW helyett a teljesitményt
I6er8ben (HP) kapjuk meg.

Ezzel a paraméterrel valasztjuk ki az alkalmazoi makrét, mely egy
sajatos alkalmazasra konfiguralja az ACS 600-at (az alkalmazoi
makrok listajat és leirasat Id. az 5. fejezetben - Szabvanyos alkalmazoi
makré programok). Felhasznaléi makroé beallitasi (User1 Save vagy
User2 save) és el6hivasi lehet6ség is (User1 Load vagy User2 Load)
van.

Vannak paraméterek, melyek nincsenek a makrékba belefoglalva. Ld.
a 99.03 APPLIC RESTORE paramétert

Megjegyzés: A felhasznaldi makré visszatolti az lzembe helyezési
adatok motor beallitasait és a motor azonosito tesztjének eredményeit.
Ellenérizzik, hogy a beallitasok megfelelnek-e a hasznalt motornak

YES érték az alabbiak szerint visszaallitja az eredeti ballitasokoat:

Ha a standard makrokat (gyari, ... , szekvencialis vezérlés)
hasznaljuk, a paraméterek a gyari alapbeallitasi értékekre allnak
vissza. Kivétel: a 99 paraméter-csoport értékei valtozatlanok
maradnak. A motor azonositd teszt eredményei szintén
valtozatlanok.

e Haaz1v. 2felhasznal6i makrét (User Macro) hasznaljuk, a
paraméterek az utoljara mentett értékre allnak vissza. Emellett a az
utoljara elmentett motor azonositd teszt eredmények is
visszatoltésre kerilnek (Id. 5. fejezet - Szabvanyos alkalmazdi
makré programok). Kivétel: a 16.05 USER MACRO |10 CHANGE
(felhasznalbi makré bemenet valtas)és 99.02 APPLICATION
MACRO (alkalmazdéi makrd) paraméterek valtozatlanok.

Megjegyzés: A paraméter beallitasok és a motor azonosito teszt
eredményei szintén visszatoéltésre kerlilnek ugyan azon elv szerint,
mint amikor a makrét valtoztatjuk masikra.

Ez a paraméter a motor vezérlési maodjat allitja be.
DTC

A DTC valasztasa (Direct Torque Control, kbzvetlen nyomaték-
vezérlés) a legtdbb alkalmazashoz jol illeszkedik. Az ACS 600 a
szabvanyos aszinkron motorok pontos fordulatszam és nyomaték
szabalyozasat végzi fordulatszam-visszacsatolas nélkdil.

Tobbmotoros alkalmazas esetén a DTC hasznalatanal bizonyos
korlatozasokat kell figyelembe venni. Vegyuk fel a kapcsolatot a helyi
ABB képviselettel.

SCALAR (Skalaris)
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3. fejezet- Uzembe helyezési adatok

A skalaris vezérlést azokban a specialis esetekben kell alkalmazni,
amikor a DTC nem alkalmazhaté. A SCALAR vezérlés azoknal a
tébbmotoros hajtasoknal javasolt, ahol valtozik a frekvenciavaltbhoz
csatlakoztatott motorok szama. Skalaris vezérlés akkor is javasolt, ha
a motor arama kisebb az inverter névleges aramanak 1/6-nal, vagy az
invertert teszt célokra, csatlakoztatott motor nélkil hasznaljuk.

A DTC vezérlési méd kiemelkedd motorvezérlési tulajdonsagai
SCALAR vezérléssel nem érhetdk el. A SCALAR és DTC médok
kozotti kildonbségeket jelen kézikdnyv a késébbi fejezetekben az
idevagd paraméterek leirasanal taglalja.

Van néhany standard tulajdonsag, melyek SCALAR vezérlési mddban
le vannak tiltva: Motor azonosité teszt (99 csoport), fordulatszam
hatarok (20 csoport), DC HOLD (DC tartas, 21 csoport), fordulatszam
szabalyoz6 behangolas (23 csoport), nyomaték szabalyozas (24
csoport), fluxus optimalizalas (26 csoport), fluxus-fékezés (26 csoport),
alacsony terhelés funkcio (30 csoport), motor faziskimaradas
ellendrzés (30 csoport), motor beragadasi funkcié (30).

99.05 MOTOR NOM Ez a paraméter (a motor adattablardl) illeszti a motor névleges
VOLTAGE feszlltségét a frekvenciavaltéhoz.

Motor névleges fesziiltsé
vieg zultseg Megjegyzés: Nem szabad olyan motort csatlakoztatni a frekvencia-

valtéhoz, melynek névleges fesziltsége kisebb az ACS 600 2*U,, vagy
nagyobb 2*U, feszlltségénél.

99.06 MOTOR NOM Ez a paraméter illeszti az ACS 600-at a motor névleges aramahoz. A
CURRENT megengedett tartomany DTC Gzemmaddban 1/6*/o4(inverter) ...
Motor névieges aram 2*lx4(inverter). Skalaris vezérlés esetén a megengedett tartomany
0*lng(inverter) ... 3*Lpg(inverter).

A motor helyes Gzeméhez fontos, hogy a motor gerjeszté arama ne
lépje tul az inverter névleges aramanak 90 %-at.

99.07 MOTOR NOM Ez a paraméter illeszti az ACS 600-at a motor névleges frekvencia-
FREQUENCY jahoz, valtoztathaté 8 Hz-t6l 300 Hz-ig
Motor névieges frekvencia

99.08 MOTOR NOM Ez a paraméter illeszti a frekvenciavaltét a motor névileges
SPEED fordulatszamahoz (adattablardl).

Motor névieges fordulat
vieg u Megjegyzés: Nagyon fontos ennek a paraméternek a beallitasa, mert

segitségével lehet nagy pontossagot elérni a fordulatszam
szabalyozasban. A motor szinkron fordulatat, vagy mas saccolt értéket
nem szabad bevinni!

a 99.08 MOTOR NOM SPEED paraméterrel. Ha a 99.08 MOTOR
NOM SPEED paramétert megvaltoztatjuk, a fordulatszam korlat
paraméter automatikusan megvaltozik.

e Megjegyzés: A 20 csoport fordulatszam korlatjai kapcsolatban allnak

99.09 MOTOR NOM Ez a parameter illeszti az ACS 600-at a motor névleges
POWER teljesitményéhez (adattablardl). Ertéke 0 kW-tél 9000 kW-ig
Motor névl. teljesitmény valtoztathato.
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3. fejezet- Uzembe helyezési adatok

99.10 MOTOR ID RUN Ezt a paramétert hasznaljuk a motor azonositoé teszt inditasara. Ennek
Motor azonosité teszt soran az ACS 600 meghatarozza a motor karakterisztikait, igy érve el

optimalis motor szabalyozast. A motor azonosité teszt kb. egy percig
tart.

A motor azonosité teszt nem futtathatd, ha SCALAR vezérlés van
kivalasztva (99.04 MOTOR CTRL MODE).

NO

Az azonositd teszt nem lesz végrehajtva. Ezt a legtdébb alkalmazasnal
hasznalhatjuk. A motor modell az elsé inditasnal allé allapotban lesz a
motor magnesezésével kalkulalva. Ez 20...60 sec-ig tart.

Megjegyzés: Valasszuk a motor azonosito tesztet (Standard vagy
Reduced, csékkentett), ha:

e a munkapont a nulla fordulat kézelében van,

e ha fordulatszam-enkdder (mért fordulatszam visszacsatolas) nélkul
olyan széles nyomaték-tartomanyban izemellnk, melynek felsé
hatara magasabb a motor névleges nyomatékanal.

STANDARD

A standard motor azonosité teszt garantalja az elérhet6 legpontosabb
szabalyozast. A standard motor azonosité teszt soran a motort szét
kell kuplungolni a hajtott berendezéstél.

REDUCED (cso6kkentett)
Akkor valasszuk a csdkkentett tesztet a standard helyett, ha:

e a mechanikus veszteségek nagyobbak 20 %-nal (a terhelés nem
kuplungolhaté szét)

o a fluxus csdkkentés nem engedhetd meg a motor izeme soran
(azaz motor fékezése esetén, melynek soran a fék bekapcsol, ha a
fluxus egy bizonyos szint alacsdkken).

Megjegyzés: Ellenérizziik a motor forgasiranyat az azonosito teszt
el6tt. A motor elére iranyba fog forogni a teszt folyaman.

FIGYELEM! A motor azonosito teszt soran a motor a névleges
fordulat kb. 50 ... 80 %-an fog pordgni. BIZONYOSODJUNK MEG
ARROL AZ AZONOSITO TESZT ELOTT, HOGY BIZTONSAGOS A
MOTOR FUTTATASA.
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3. fejezet- Uzembe helyezési adatok

Az azonosité teszt Az azonosito teszt végrehajtasa:

Megjegyzés: Ha a paraméterek (10...98 csoport) az azonosité teszt
el6étt meg lettek valtoztatva, ellenérizzik, hogy a beallitasok
megfelelnek-e az alabbi feltételeknek:

20.01 MINIMUM SPEED < 0,

20.02 MAXIMUM SPEED > motor névleges fordulat 80 %-a,
20.03 MAXIMUM CURRENT = 100*/ng,

20.04 MAXIMUM TORQUE > 50 %

Bizonyosodjunk meg arrél, hogy a panel helyi vezérlésben van (L
lathaté a statusz sorban). A ® gombbal valthatunk Gzemmaddot.

Valasszuk ki a STANDARD vagy REDUCED beallitast.

1 L > 1242.0 rpm O
99 START-UP DATA

10 MOTOR ID-RUN
[STANDARD]

A kivalasztashoz nyomjuk meg az ENTER gombot. Az alabbi
uzenet fog megjelenni:

1 L > 1242.0 rpm 0
ACS 600 55 kW
**WARNING* *

ID-RUN SEL

Az azonosito teszt a nyomoégomb megnyomasaval indul (a
RUN ENABLE, Futas engedélyezés jelnek engedélyezve kell
lennie).

1 L > 1242.0 rpm
ACS 600 55 kW

* *WARNING**
MOTOR STARTS

1 L > 1242.0 rpm 0
ACS 600 55 kW

* *WARNING**

ID RUNNING

1 L > 1242.0 rpm 0
ACS 600 55 kW

* *WARNING**

ID RUN DONE

Altalaban nem ajanlatos a vezérl panel nyomé gombjainak
megnyomasa az azonositod teszt soran. Ugyanakkor:

A motor azonosité teszt barmikor leallithaté a nyomégomb
megnyomasaval; a RUN ENABLE (futas engedélyezés) jel
eltavolitasaval.

Miutan a gombbal az azonositd tesztet elinditottuk,

megfigyelhetjik az aktualis jeleket el6szér az ACT majd a
nyomdégombok megnyomasaval.
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4. fejezet - Vezerles mikodtetes

Attekintés

Aktualis jelek

Ez a fejezet ismerteti az aktualis jeleket, a hibanaplét és leirja a
billentylzet és kuls6 vezérlést.

Az aktualis jelek segitségével ellendrizhetjik az ACS 600 mikodését,
de azok nincsenek hatassal a hajtas uzemére. Az aktualis jeleket a
frekvenciavaltd méri vagy szamitja, és azok nem valtoztathatok meg a
felhasznalo altal.

Aktualis jel kijelzési médban a kontrol panel folyamatosan harom
aktualis jelet mutat.

A harom kijelzendé aktualis érték alap-bedllitasa a kivalasztott
alkalmazoi makrotol fligg (Id. 5. fejezet - Szabvanyos alkalmazoi
makré programok). Az aktualis jelek értékeinek kijelzéséhez kdvessiuk
a 2. fejezet — Az ACS 600 programozasanak és a vezérlépanelnek az
attekintése - 2-2. tablazatat.

1. aktualis jelcsoport

4-1. tablazat. 1. csoport, Aktualis jelek

Aktualis jel R6vid|'tet1’: Tart’oményl’Mér- Leiras
megnevezés tekegység

01 PROCESS SPEED P SPEED 0...10000 A sebesség a 34. csoport paraméterein —

(Folyamat sebesséq) felh. egység skalazason és mértékegységen — alapul,
kiindulas: a motor maximalis fordulatszama
100 %-nak felel meg.

02 SPEED (Fordulat) SPEED rpm Szamitott motor fordulat (rpm, ford/perc)

03 FREQUENCY FREQ Hz Motorra kapcsolt frekvencia

(Frekvencia)

04 CURRENT (Aram) CURRENT A Motor aram

05 TORQUE (Nyomaték) TORQUE % Szamitott motor nyomaték. 100 % a motor
névleges nyomatéka

06 POWER (Teljesitmény) POWER % Motor teljesitmény. 100 % a motor
névleges teljesitménye

07 DC BUS VOLTAGE DC BUS V \% Kdzbensdkori egyen fesziiltség

(Kézbensbkéri DC fesz.)

08 MAINS VOLTAGE MAINS V Vv Szamitott halézati feszlltség

(Halozati fesziiltséq)

09 OUTPUT VOLTAGE OUT VOLT V Szamitott motor feszliltség

(Kimeneti fesziiltséq)

10 ACS 600 TEMP (ACS 600 | ACS TEMP C H{téborda hémérséklet

hémérséklet)

11 EXTERNAL REF 1 (1. EXT REF1 rpm, Hz 1. kilsé referencia, skalaris motor-

kiilsé referencia) vezérlésnél az egység Hz. Ld. helyi és tav-
vezérlés (LOCAL/REMOTE)

12 EXTERNAL REF 2 (2. EXT REF2 % 2. kulsé referencia. Ld. helyi és tavvezérlés

kiilsé referencia) (LOCAL/REMOTE)

13 CTRL LOCATION CTRL LOC LOCAL; EXT1; | Aktiv vezérlési hely. Ld. helyi és tavvezériés

(Vezérlési hely) EXT2 (LOCAL/REMOTE)

14 OP HOUR COUNTER OP HOURS h Uzemora szamlalo

(Uzeméra szamlélo)

15 KILOWATT HOURS (kWh | kW HOURS kWh kWh szamlalé

szamlald)

16 APPL BLOCK OUTPUT | APPL OUT % Alkalmazoi blokk kimenet

(Alkalm. blokk kimenet)

ACS 600 Programozoi kézikényv
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4. fejezet- Vezérlés miikédtetés

Roviditett

Tartomany/Mér-

Aktualis jel X ) i Leiras
megnevezés tékegység
17 DI6-1 STATUS (DI6-1 Dl6-1 Digitalis bemenetek allapota
allapot) 0Vv=,0",+24V=1"
18 Al1 (V) Al1 (V) \ 1. analdg bemenet értéke
19 Al2 (mA) Al2 (mA) mA 2. analég bemenet értéke
20 AI3 (mA) Al3 (mA) mA 3. analdg bemenet értéke
21 RO3-1 STATUS RO3-1 Relé-kimenetek allapota
22 AO1 (mA) AO1 (mA) mA 1. analég kimenet értéke
23 AO2 (mA) AO2 (mA) mA 2. analog kimenet értéke
24 ACTUAL VALUE 1 * ACT VAL1 % PID szabalyozo6 ellenérzé jele
(1. aktudlis érték)
25 ACTUAL VALUE 2 * ACT VAL2 % PID szabalyozé ellenérzé jele
(2. aktualis érték)
26 CONTROL DEVIATION * [ CONT DEV % PID szabalyoz6 hibajele
(Szabalyozasi hiba)
27 APPLICATION MACRO [MACRO FACTORY; Az aktiv alkalmazoi makré (a 99.02
(Alkalmazoi makro) g{g“_‘g’{;f?;cmu APPLICATION MACRO paraméter értéke)
SEQ CTRL;
USER 1 LOAD;
USER 2 LOAD

*) Ezeknek a jeleknek a frissitése csak a PID szabalyozé makro kivalasztasa esetén torténik.

2. aktualis jelcsoport

3. aktualis jelcsoport

2. aktuadlis jelcsoport Az aktudlis jelek 2. csoportjaval a hajtas fordulat és nyo

alapjeleinek feldolgozasat kdvethetjik. A jel mérépontol
abran, vagy az alkalmazdéi makré vezérld jel csatlakozta
diagramjan. (5. fejezet — Standard alkalmazdi makro prc

4-2. tablazat. A 2. aktualis jelcsoport.

Aktualis jel Rovidités | Tat. Leiras
mért.e.

01 SPEED REF 2 | S REF 2 % Korlatozott fordulatszam alapjel.
100 % = max. fordulat"

02 SPEED REF 3 |SREF 3 % Felfutasi/lefutasi gorbe szerinti alapjel
100 % = max. fordulat"

03...08 tartalék

09 TORQ REF 2 T REF 2 % Fordulatszam-vezérl6 kimenet
100 % = motor névleges nyomaték

10 TORQ REF 3 TREF 3 % Nyomaték alapjel 100 % = motor
névleges nyomaték

11...12 TUSERR % tartalék

13 TORQ REF TREFR % Nyomaték alapjel a frekvencia,

USED feszultség és nyomaték korlatozok
utan. 100 % = motor névleges
nyomaték

14 ... 16 tartalék

17 SPEED EST SPEED ES % A motor varhat6 fordulatszama:
100 % = maximalis fordulatszam

" A maximalis fordulat a 20.02 MAXIMUM SPEED, vagy 20.01
MINIMUM SPEED (ha a minimum korlat abszolut értéke nagyobb mint
a maximum korlat)

A 3. csoport f6ként a kommunikacios csatorna jeleit jelzi (Master

vezérli az ACS 600-at soros kommunikacios csatornan keresztul). Az
Osszes jel a 3. csoportban 16 bites adat-sz6, minden egyes bit
megfelel egy a hajtasbél a master-nek szant binaris informacionak

(0,1).

A jelek értékei (adat-szavak) a vezérl6é panelen is megtekintheték
hexadecimalis formaban.

4-2
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4. fejezet- Vezérlés miikbdtetés

Tovabbi informaciokat a 3.csoport aktualis jeleivel kapcsolatban Id. az
A fliggelék — A paraméter beallitasok teljes listaja és a C fliggelék —
Kommunikacios csatorna vezérlése — fejezeteket.

Hibanaploé A hibanaplé az ACS 600 16 legutdbbi hiba- és figyelmeztet6 lizenetét
tarolja (64 Uzenetet, ha kdzben a haldzati feszliltség nem volt
lekapcsolva). A hiba leirasa és az idépont (bekapcsolt allapot
id6tartama) kiolvashaté. A bekapcsolt allapot idétartamat az inverter
folyamatosan szamolja, amikor az ACS 600 NAMC kartyaja feszliltség
alatt van.

A 2. fejezet - Az ACS 600 programozasanak és a CDP312
vezérlbpanelnek az attekintése — 2-4 tablazata bemutatja, hogyan
jelezzik ki és tordljik a hibanaplét a vezérlépanelen.

Helyi és tavvezérlés Az ACS 600 vezérelhetd (azaz alapjel adhaté, indithato leallithato és
forgasirany-valtas parancs adhatd) két kilsé vezérlési helyrdl vagy a
vezérldépanel billentylizetérél. A 4-1. abra az ACS 600 vezérlési helyeit
mutatja.

A helyi és a tavvezérlés kozott a a vezérlpanel billentylizetén LOC
REM nyomogombbal lehet valasztani.

Inditas/ledllitas/iranyvaltas,

Billentylzet REF1 (rpm) vagy REF2 (%)

OOOOOOO
OOOOO O]
0000

EXT EXT
Inditas/leallitas/iranyvaltas Inditas/leallitas/iranyvaltas
EXT REF1 EXT REF2 (%)

4-1. abra. Vezérlési helyek
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Helyi vezérilés

Tavvezérlés

Amikor az ACS 600 billentylizet vezérlési moédban van, a vezérld
parancsokat a vezérlé panel billentylizetérél adjuk. Ezt egy ,L” betl
(Local, helyi) jelzi a vezérlé panel kijelzéjén.

/N
1(L|> 1242.0 rpm I
| |

Amikor az ACS 600 tavvezérlésben (klls6) van, a parancsokat
altalaban kozvetlendl a kils6 vezérlési helytél az NIOC kartyan 1évé
sorozatkapcsokon keresztul (digitalis és analdg bemenetek) kapja.
Ugyanakkor parancsok a vezeérl6panelrél is adhatok.

A tavvezérlést egy Ures vagy egy ,R” karakter jeldli a vezérld panelen.

/N /N
|1U> 1242.0 rpm I | |1®> 1242.0 rpm I |

Kils6 vezérlés az 1/0O kapcsokon Kils6 vezérlés vezérlépanel segit-
vagy a kommunikaciés vonalon ségével (Inditas/ledllitas/iranyvaltas
keresztil ,Kuls8” vezérl6 panel segitségével)

A 11.02 EXT1/EXT2 SELECT (O) paraméter valaszt a két kulsd (tav-)
(EXT1, EXT2) vezérlési helyek kozdl.

EXT1 szamara a Start/Stop és iranyvaltas parancsokat a 10.01 EXT1
STRT/STP/DIR paraméterrel és a alapjel-forrast a 11.03 EXT REF1
SELECT (O) paraméterrel definialhatjuk.

EXT2 szamara a Start/Stop és iranyvaltas parancsokat a 10.02 EXT2
STRT/STP/DIR paraméterrel és a referencia forrast a 11.06 EXT
REF2 SELECT (O) paraméterrel definialhatjuk. A 2. kiilsé
referenciahely lehet fordulatszam alapjel, nyomaték alapjel vagy
folyamat-alapjel, attdl figgéen, hogy milyen alkalmazo6i makrot
valasztottunk ki. A 2. kils6 alapjeleket a kivalasztott makré leirasanal
talalhatjuk.

Ha az ACS 600 tavvezérlésben van, allandé fordulatszamu Gzem
valaszthat6é a 12.01 CONST SPEED SEL paraméterrel. A 15 allandé
fordulatszam valamelyike jel6lhetd ki digitalis bemenetekkel. Az
allando fordulatszam feliilértékeli a kiils6 referencia kivalasztast,
kivéve a PID vezérlés és Nyomatékvezérlés makrokat, ha azoknal
EXT2 vezérlési hely van kivalasztva.
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ACS 600

4. fejezet- Vezérlés miikodtetés

Alapjel kivalasztas

11,02 EXTY/ 12.01 CONST 11.01 KEYPAD
EXT2 SELECT SPEED SEL REF SELECT
Analog
bemenetek L 1 .
1 1 1
All...AI3 |7 | 1 '
1 1 1
D Alapjel forras kivalasztas ! ' !
1 1
Group 12 ' ! '
REF2 SELRCT REF: SELECT CONSTANT ! ' .
o SPEEDS I ! 1
Digitalis T ! X !
1 1 1 1 A -
bemenetek ; | Py , 1 ' Ford. szabalyozé
' AI1-3,D1-6, | [T7 D6 - - - m - emem .
DI1...DI6 COMM.MOD. | | EXTERNAL ! X .
REF 1 Group 25
' ! ! EXTE':“A'- CRITICAL SPEEDS
| > KEYPAD ,
1
1 ! 1
' ” ! , 20.01 MINIMUM SPEED
CHo NAMC . EXTERNAL . : 20.02 MAXIMUM SPEED
(COMM.MODULE), ' : . e X ! I 2.01
- ' g . ' ! | SPEED REF 2
Al1-3,DI1-§, 1
COMMMOD! L [ |APPL ! ! ' Group 22
| > @' I BLOCK ! ! ' ACCEL/DECEL
' EXTERNAL c | |OuTPuT ! REF2(%) .
' .’; Speed ! ' | 2.0
i LKevean | ! ' | | SPEED REF 3
)
REF1 !
KEYPAD_// g T (rpm) ' aroup 23
U ! N / ! ! ! SPEED CTRL
1 ! ! 1
— 1
1 1z : : I 2.09
' EXTERNAL—ewr; | ' : | TORQ REF 2
1 P
. REF2 ' , Nyomaték. szab.
1 1 ! '
Vezérld ' ExT2 ' \ ! 20.04
panel ! ! . ! MAXIMUM TORQUE
1 1 1
f 1 : ] 2.10
1 ! ! I TORQ REF 3
1 1 1
1 ) ! 1
1
HEF : : ! : Group 24 To o - o
1 TORQUE GTRAL TORQ REF USED
! ! REFZ(%‘. EXTERNAL !
1 ' "
1 1 L}
1 ! REF1(rpm)
1 1
[ I I .- P T -
— ] 1
o S/Stop, Dirstion ' .
X ,
X .
1 ' .
:
'
NOT SEL | KEYPAD, : Start/Stop
.
DII-Q.\ EXTlg | REQUEST, [
COMMMOD.™ | \\_ EXTERNAL FORWARD ' Direction
0 ' T
- KEYPAD ' EXT2 REVERSE ! ' Fordulat
1 o, 1
1 1
. NOT SEL ' .
! DI1-6, COMMMOD. ' !
r Y | 1
1 1 1
- . KEYPADY ) :
! ! 1 1 YES, DI1-6,
1 ' ! 1 COMM.MOD.
Start/Stop/Iranyvalt. . ' X j
forras kivalasztas ' ' ! !
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 16.01
u _ STRI/STPDIR || STRI/STPDIR DIRECTION RUN ENABLE
4-2. abra. Vezérlési hely és vezérlési forras kivalasztéasa
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5. fejezet - Szabvanyos alkalmazoi makro

programok

Attekintés

Alkalmazdoi makrok

Ez a fejezet leirja az 6t szabvanyos alkalmaz6i makroé és két
felhasznaloi makré miikodését és a hozz4 illeszkedd alkalmazasokat.

A fejezet az alkalmazoi makrok altalanos leirasaval kezdédik. Az 5-1.
tablazat felsorolja az alkalmazo6i makrékat, a hozzajuk illeszkedé
alkalmazasokat, a vezérlést, valamint a makrdok paramétereinek
modositasat.

Emlékeztet6ként minden makrohoz a kovetkez6 informaciok tartoznak:
e Mikodés

o Kimeneti és bemeneti jelek

o Kils6 vezérlés

A paraméter beallitasa az A fliggelék — A paraméter beallitasok teljes
listaja — fejezetben talalhato.

Az alkalmazoi makrok elére beprogramozott paraméter keészletek.
Hasznalatukkal az ACS 600-at kdnnyen és gyorsan lehet Gzembe
helyezni.

Az alkalmazoi makrok minimalizaljak az Gzembe helyezés soran szuk-
séges paraméter-beallitasok mennyiségét. Minden paraméternek van
gyarilag beallitott alapértéke. A Factory Macro (gyari makrd) a gyari
beallitasu kiindulasi makro.

Az ACS 600 Gzembe helyezése soran alapbeallitasként kivalaszthatjuk
valamelyik makroét. Az 5-1. tablazatbol kivalaszthatjuk valamelyik
makrot a 99.02 APPLICATION MACRO paraméter segitségével:

e Factory (gyari)

e Hand/Auto Control (kézi/automatika)
e PID control (PID szabalyozd)

e Sequential Control (sorrendi vezérlés)
e Torque Control (nyomaték vezérlés)

Az alkalmazdi makrok alapértékei a tipikus alkalmazasok atlagértékei
szerint lettek kivalasztva. Ellen6rizzuk, hogy az alapértékek
megfeleljenek az adott alkalmazasnak, és szlikség esetén modositsuk
azokat. Az dsszes bemenet és kimenet programozhato.

Megjegyzés: Ha megvaltoztatjuk egy standard makré paramétereinek
ertékeit, az uj beallitdsok azonnal érvénybe lépnek, és érvényben
maradnak akkor is, ha az ACS 600-t ki- ill. bekapcsoljuk. Ugyanakkor
mindegyik makro alapértéke tovabbra is elérhetd. Az alapértékek a
99.03 APPLIC RESTORE paraméter YES értékre allitasaval ill. a
makro valtasaval visszatélttédnek.

Megjegyzés: Bizonyos paraméterek értékei valtozatlanok maradnak
akkor is, ha megvaltoztatjuk a makré-beallitast, vagy az alapértékeket
visszatoltjiik. Tovabbi infroméaciokat Id. 3. fejezet — Uzembe helyezési
adatok — fejezet 99.03 APPLIC RESTORE paraméter.
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Felhasznaloi makrok

A standard alkalmazéi makrék mellett két felhasznal6i makrot is lehet
(User Macro) késziteni. A felhasznaldi makrok lehetévé teszik a
paraméter beallitasok (beleértve a 99. csoport és a motor azonositd
teszt eredményét is ) eltarolasat az allando memoariabatl

A felhasznaldi makrok lehetévé teszik az aktualis paraméter-beallitas
memoériaba torténd elmentését. Két felhasznaloi makré készithetd.

Felhasznaloi makré (User Macro 1) létrehozasa:

1. Allitsuk be a paramétereket. Futtassuk le a motor azonosité
tesztet, ha még ez nem tortént meg.

2. Mentslk el a paraméter beallitasokat és a motor azonosito teszt
eredményét a 99.02 APPLICATION MACRO paraméter USER 1
SAVE (1 felhasznaldi makré mentés) értékre allitasaval (ENTER
gomb megnyomasa). A tarolas néhany percet vesz igénybe.

A felhasznalé makro el6hivasa:

1. Allitsuk a 99.02 APPLICATION MACRO paraméter USER 1 LOAD
(1 felhasznalbi makré betéltés) értékre.

2. A betdltéshez nyomjuk meg az ENTER gombot.

Felhasznalbi makréra atkapcsolhatunk digitalis bemenetek
segitségével is (Id. 16.05 USER MACRO 10 CHG, felhasznalbéi makré
bemenet valtoztatas paramétert).

Megjegyzés: A felhasznaldi makré visszatolti az dzembe helyezési
adatok motor beallitasait és a motor azonosito teszt eredményeit is.
Ellenérizziik, hogy a beallitasok megfelelnek az alkalmazott motornak.

Példa: A felhasznal6i makrok lehetévé teszik két motor kozti
atkapcsolast anélkil, hogy a motor paramétereket valtoztatni kellene,
és, hogy a motorok valtasakor le kellene futtatni a motor azonosito
tesztet. A felhasznaldnak csak egyszer kell lefuttatnia a két motorra az
azonosito tesztet, és az eredményeket el kell tarolnia a két
felhasznaldi makroba. Ha a masik motor kerll alkalmazasra, csak a
megfeleld felhasznaldi makrot kell betdlteni, és a hajtas mikodésre
kész.

A panel alapjel és a vezérlési hely (helyi, tav — LOC/REM) is tarolasra kerdil.

5-2
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Alkalmazéi makrok és elérésiik

5-1. tablazat. Alkalmazoi makrok és elérésiik

Makré

llleszked6 alkalmazasok

Vezérlések

Kivalasztas

Factory
(Gyari)

Szallitoszalagok és mas allandd nyomatéku ipari alkalma-
zasok

Alkalmazasok, melyek hosszu ideig Uzemelnek allandd, a
motor névleges fordulatatdl kiilénb6zd fordulatszamon.

Vibracio teszt pad, ahol a motorok vibracids tesztjéhez
valtoztathaté fordulatszamra van sziikség.

Forgbdgépek tesztelése.

Minden alkalmazas, ahol tradicionalis kiils6 motorvezérlés
szukséges.

Billenty(izet,
kilsé

FACTORY

Hand/Auto
(Kézi/auto)

Alkalmazasok, melyek a motor fordulatszam szabalyoza-
sat automatikusan PLC-vel vagy mas folyamatszabalyoz6
készllékkel ill. kézileg vezerlé panelrdl oldjak meg. Az
aktiv vezérlési hely kivalasztdsa digitalis bemenetrél tor-
ténik.

Olyan fordulatszdm szabalyozas, ahol egy vagy két vezér-
Iési hely szlikséges alapjel allitassal és mikodtetéssel. Az
aktiv vezérlési hely kivalasztdsa digitalis bemenetrél
torténik.

EXT1, EXT2

HAND/AUTO

PID control
(PID szabalyo-
zas)

Kilénb6z8 zart hurkua szabalyozo rendszerek, mint nyo-
mas, szint és folyadékaram szabalyozas. PI.:

e Varosi vizmlvek nyomasfokoz6 rendszere
o Viztarolok automatikus szintszabalyozasa
e Tavfitd rendszerek nyomasfokozo szivattyui

e Fordulatszam szabalyozas kuldonbdz6 tipusu anyag to-
vabbité rendszerekben, ahol az anyagaramot kell sza-
balyozni

EXT1, EXT2

PID-CTRL

Torque Control
(Nyomaték
Sszabalyozas)

Folyamatok, melyeknél kézvetlen nyomaték-szabalyo-
zasra van szilkség. A nyomaték referencia PLC-t6l vagy
mas folyamatszabalyoz6 berendezéstdl, ill. vezérlé
paneltél jon. A kézi referencia fordulatszam alapjel.

EXT1, EXT2

T-CTRL

Sequential
Control
(Sorrendi ve-
zérlés)

Folyamatok, melyek motor fordulatszam szabalyozast
igényelnek 1-15-ig valaszthaté kiilénb6z6 allandé fordula-
tokkal, két kildnb6z8 felfutasi, lefutasi idével. A folyamatot
automatikusan PLC vagy mas folyamat-szabalyozo be-
rendezés, ill. kézi kivalaszté kapcsol6 vezérelheti.

Szabalyozott
allandé
fordulatszamok

SQ CTRL
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

1. alkalmazo6i makro -

Factory (Gyari)

Miik6dési diagram

Kils6 vezérlés

Halézati
feszlltség

AL

g

4. Fordulat

Motor

Minden a hajtast vezérlé parancs kiadhato, és a referenciak értéke
beallithatd a vezérlé panel billentylizetérdl, vagy a kilsé vezérlési
helyekrél. Az aktiv vezérlési hely a LOC REM nyomdgombbal
valaszthato ki. A hajtas lzemmddja fordulatszam szabalyozas.

Kiils6 vezérlés esetén a vezérlési hely EXT1. Az alapjel az Al1 analog
bemenetre csatlakozik, a start/stop, és forgasiranyvalté jelek a DI1 és
DI2 digitalis bemenetekre csatlakoznak. Alapértékként a forgasirany
FORWARD, elére iranyba rogzitve van (10.03 DIRECTION
paraméter). A DI2 bemenet nem vezérli a forgasiranyt mindaddig,
amig a 10.03 DIRECTION paramétert REQUEST, kérés értékre nem
allitjuk.

Harom allando fordulatszam valaszthaté ki a DI5, DI6 digitalis
bemenetek segitségével kiilsé vezérlési hely kivalasztasa esetén. Két
felfutasi/lefutasi id6 készlet allithaté be. Ennek kivalasztasa a D14
digitalis bemenet allapotatdl fiigg.

Két analdg és harom relékimeneti-jel férheté hozza a sorozat-
kapcsokon. A vezérlé panel aktualis jel kijelzési modjanak alap
mérései: FREQUENCY (frekvencia), CURRENT (&ram), POWER
(teljesitmény).

1 L > 1242.0 rpm I

FREQ 45.00 Hz
CURRENT  80.00 A
POWER 75.00 %

Az alapjel a start/stop és iranyvaltas jelek a vezérlé panelrél
adhatdk. Kiilsé (tav-)vezérlési helyre a LOC REM

Aram nyomégombbal valthatunk.
Relé- 1 > 1000.0 rpm I
kimenetek EREQ 40.00 Hz

CURRENT 65.00 A
POWER 60.00 %

A referencia jel az Al1 analdg bemenetrdl kertl beolvasasra
(X21 sorkapocs). A start/stop és iranyvaltas parancsok a DI1
és DI2 digitalis bemeneteken keresztll adhaték.

5-1. abra. A Factory (gyari) makré miikédési diagramja

Bemeneti és kimeneti 5-2. tablazat. A Factory (gyari) makro altal beallitott bemeneti és
jelek kimeneti jelek

Bemeneti jelek Kimeneti jelek

Start, Stop, Forgasirany (DI1,2)
Analdg alapjel (Al1) Analég kimenet AO2: Aram
Allandé fordulatszam kivalasztas Relé kimenet RO1: READY
(DI5,6) Relé kimenet RO2: RUN
ACC/DEC 1/2 SEL DI4 segitségével Relé kimenet RO3: FAULT (-1)

Analég kimenet AO1: Fordulat

5-4
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Kiils6 csatlakozasok Az alabbi csatlakozatasi vazlat alkalmazhatdé amikor a makré
beallitasait hasznaljuk

X21 sorkapocs FunLcic’)
/ 1 VREF Referencia feszliltség 10 V DC
Referencia N4 A 2 GND max. 10 mA
/ 3 All+ 1. kiils6 alapjel
V4 I 4 All- 0..10V
= 5 Al2+ Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
6 Al2- 0...20 mA
7 Al3+ Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
8 Al3- 0...20 mA
@ = 9 AO1+ Fordulatszam
N A 10 | AO1- 0...20 mA <-> 0...motor névieges fordulat
|_® / 11 | AO2+ Aram
V4 I 12 | AO2- 0...20 mA <-> 0...motor névieges aram
E= X22 sorkap.
- sorkapocs
—/
1 DI1 START/STOP
— 2 | o ELORE/HATRA, ha 10.03 - REQUEST
3 DI3 NINCS HASZNALVA
— 4 DI4 FELFUTAS/LEFUTAS 1/2
5 DI5 ALLANDO FORDULAT KIVALASZTAS *
— 6 DI6 ALLANDO FORDULAT KIVALASZTAS *
7 +24 V DC +24 V DC MAX. 100 mA
8 +24 V DC +24 V DC MAX. 100 mA
9 DGND Digitalis jelf6ld
X23 sorkapocs
1 +24 \V DC 24 VDC segédtapfesziltség kimenet
max. 250 mA
2 GND
X25 sorkapocs
1. relékimenet
1 RO11
Makodésre kész s .
2 RO12 Mdikodésre kész
Q; 3 RO13
X26 sorkapocs
* Makédés: 0=Nyitva, 1=Z4 2. relékimenet
Gkodés yitva arva 1 RO21 j
Uzemel .
DI 5 DI 6 Kimenet 2 RO22 Uzemel
0 0 Fordulatszam Al1-n keresztiil QQ 3 RO23
1 0 1. allando fordulat X27 sorkapocs
3. relékimenet
0 1 2. allando fordulat 1 RO31
Hib:
1 1 3. llands fordulat e 2 | ro32 Hiba (1)
® 3 RO33

5-2. abra. Az 1. alkalmazd6i makré vezérlés csatlakoztatasa - Factory (Gyari). A NIOC kartya
Jelblései lathatok az abran. Az ACS 601 és ACS 604 berendezésekben a felhasznalbi
csatlakoztatas kbzvetlenlil a kartyan térténik. Az ACS 607 berendezésben a
csatlakoztatas térténhet kbzvetlentil a NIOC kartyan, vagy a NIOC kartya kapcsai le
vannak vezetékezve egy kiilbnall6 sorozatkapocshoz, mely a felhasznaloi
kabelcsatlakoztatasra szolgal. A kiilbnallé sorozatkapocs opcionélis. A jelbléseket Id. a
kapcsol6do hardver kézikbnyvében.
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Vezérlbjel csatlakozasok A vezérl6jelek pl. referenciajel, start, stop, iranyvalté parancs, az 5-3.
abra szerint mikoédnek, ha a FACTORY (gyari) makrot valasztjuk ki.

a

ACS 600

Alapjel kivalasztas

11.02 EXT/ 12.01 CONST 11.01 KEYPAD
EXT2 SELECT SPEED SEL REF SELECT
Analo
bemer?etek . L .
- 1 DI561 1
Al1...AI3 ' 1 '
1 1 1
D Alapjel-forras kivalasztas ' 1 1
1 ! 1
1
11.06 EXT 11.03 EXT o AT ' X .
REF2 SELECT REF1 SELECT SPEEDS . \ .
1 ! 1
Digitalis . ' 1 ' p -
bemenetek \ " . \ . Ford. szabalyozo
1
DI1...DI6 YA ' |EXTERNAL ! | !
, 1 |REF1 ®/ . Group 25
! I EXT1 g ! , EXTERRAL CRITICAL SPEEDS
1
| > 1 KEYPAD NOT SELay/ ' |
1 1
1 EXT2 \ ' 1
! 1 1 | KEYPAD! 20.01 MINIMUM SPEED
CHO NAMC ' 1 ' ! 20.02 MAXIMUM SPEED
'
- boacl;d ) = \ ' ' | 2,01
KeommmoDULE : EXTERNAL \ ! : | SPEED REF 2
Al-3,DI1-6 REF 2 1 !
lcoMMMOD.! 1 ' ! Group 22
| > [ 2 ! 1 ' ! ACCELDECEL
'EXTERNAL , 1 1 |
! ' ! 2.02
1 !
i KEYPAD X HEFZ(%). ' \ I SPEED REF 3
' |
1
) KEYPAD // ! . , Grouwp 23
' | REFA (rpmv' ! SPEED CTRL
1 1 '
1 1
|
1 1
\
1 1
|
1 ! 1
/—\ I ! I
Vezérlé : ! \
1
panel . . :
1 1 1
] 1 I
1 ! 1
1 ! 1
REF ' 1 .
[ ] T T 1
1 ! 1
1 ! 1
1 1 1
1 ! 1
1 ! 1
e le - - m = el = = = - = - - - s
1
T 1
:
‘ 1
1
| | .
1
NOT SE L. ' Start/Stop
I Dizg o : REQUEST f
1
\ KEYPARY ! EXTERNAL FORWARD ] Direction
! T
! EXT2 REVERSE ! . Fordulat
l 1 [ ] [ 7] '
1 ' 1
1 NOT SEL ' '
1 ! 1
,DI1-6, COMM.MOD), \
[ * ! 1 :
- , KEYPAD o 1 . .
1 ' [ 1
| ! ' | YES
- - ! 1 1
lStartIStv:')pIIranyvaIt. \ ! ' '
forras kivalasztas ! ! .
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 16.01
\_/ i STRT/STP/DIR STRT/STP/DIR DIRECTION RUN ENABLE

5-3. abra. A Factory (gyari) alkalmazoi makro vezérldjel csatlakozasai
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2. alkalmazdéi makro -
Hand/Auto (Kézi/Auto)

Miikodeési diagram

EXT1 (rpm) =
Kézi vezérlés

=

[

Halézati
fesziltség

RN e

_ = Kézi/fautomata

_ < 1. allandé ford.

PLC

[ 1] @
~tu

vagy
automatika

EXT2 (%) =
Autamatika vezérlés

M
3.

Motor

kimenetek 1 L > 1242.0 rpm I

5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Start, stop és iranyvalté parancsokat valamint az Al1 és Al2 analég
bemenetekre kapcsolt alapjeleket a két kilsd vezérlési helyrél (EXT1 -
kézi, EXT2 — automatikus) adhatjuk. EXT1 start/stop/iranyvaltas
parancsai DI1 és DI2 az alapjel Al1 bemenetre csatlakozik. EXT2
start/stop/iranyvaltas parancsai DI5 és DI6 az alapjel Al2 bemenetre
csatlakozik. EXT1 és EXT2 kdz6tt a kivalasztast DI3 digitalis bemenet
segitségével tehetjliik meg. A hajtas izemmadja fordulatszam
szabalyozas. A fordulatszam alapjel, a start/stop és iranyvalté
parancsok a vezérlé panelrél is adhatok. D14 digitalis bemenet
segitségével egy allando fordulatszam valaszthato ki.

A fordulatszam alapjelet AUTO vezérlési mdédban (EXT2) a hajtas
maximum fordulatszdmanak %-os értékében adjuk (Id. 11.07 EXT
REF2 MINIMUM és 11.08 EXT REF2 MAXIMUM paramétereket).

Két analég és harom relékimeneti-jel van a sorozatkapcsokon. A
vezérlb panel aktualis jel kijelzési mddjanak alap mérései: FREQENCY
(frekvencia), CURRENT (aram), CTRL LOC (vezérlés hely).

1 L > 1242.0 rpm I
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
CTRL LOC LOCAL

@ Fordul. a7 alapjel, start/stop és forgasirany parancsok a vezérlé

() Aram paneltél érkeznek. Klls6 vezérlésre kapcsolnia LOC REM

nyomogomb megnyomasaval lehet.

Relé-

FREQ 43.00 Hz
CURRENT  77.00 A
CTRL LOC EXT1

KEZI izemmodban az alapjel értéke az Al1 analdg, a start/stop
és iranyvaltas parancsok DI1, DI2 bemenetrél kertl
beolvasasra.

5-4. abra. Hand/Auto (kézi/auto) makré miikédési diagramja

Bemeneti és kimeneti

jelek

5-3. tablazat. A Hand/Auto (kézi/auto) makro altal beallitott bemeneti

és kimeneti jelek

Bemeneti jelek Kimeneti jelek
Start/Stop (DI1,6), Forgasirany Analdg kimenet AO1: Fordulat
(DI2,5), mindegyik vezérlési helyhez | Analdg kimenet AO2: Aram
kulén kontaktus Relé kimenet RO1: READY
Két analég bemenet (Al1,Al2) Relé kimenet RO2: RUN
Vezérlési hely kivalasztas (DI3) Relé kimenet RO3: FAULT (-1)
Allando fordulat kivalasztas (D14)
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Kiils6 csatlakozasok Az alabbi csatlakoztatasi vazlat alkalmazhatdé amikor a makro
beallitasait hasznaljuk

* Makodés: Nyitott kontaktus = Kézi (1. kiilsd ref. hely)
Zart kontaktus = Auto (2. kiilso ref. hely)

Referencial
(Kézi)

Referencia
(Auto)

|_X21 sorkapocs Funkcid
//\ 1 VREF Referencia fesziiltség 10 V DC
| I N4 A 2 GND max. 10 mA
/ 3 All+ 1. kiilso referencia (Kézi vezérlés)
N4 I 4 All- 0..10V
- 5 Al2+ 2. kiilso referencia (Kézi vezérlés)
6 Al2- 0...20 mA
7 Al3+ Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
8 Al3-
rpom //\ 9 AO1+ Fordulatszam
V4 10 AO1- 0...20 mA <-> 0...Motor névleges fordulat
|_® //\ 11 | AO2+ Aram
N4 I 12 | AO2- 0..20 mA <->0...In
= LX22 sorkapocs
—- 1 DI1 START/STOP (Kézi)
— 2 DI2 IRANYVALTAS (Kézi)
_/ 3 DI3 1 kiils6/2 kiilso ref hely kivalasztas *
— 4 | D4 4. allandé fordulatszam
— 5 DI5 IRANYVALTAS (Auto)
— 6 DI6 START/STOP (Auto)
7 +24 V DC +24 V DC max. 100 mA
8 +24 V DC +24 V DC max. 100 mA
9 DGND Digitalis jelféld
| X23 sorkapocs
1 +24 V DC 24 VDC segédtapfeszlltség kimenet
2 GND 250 mA

Makodésre kész

X25 sorkapocs

s

Uzemel

1 RO11
2 RO12
3 RO13

1. relékimenet

Mikodésre kész

X26 sorkapocs

—®

Hiba

1 RO21
2 RO22
3 RO23

2. relékimenet

Uzemel

X27 sorkapocs

NN

&

1 RO31
2 RO32
3 RO33

3. relékimenet

Hiba (1)

5-5. abra. A 2. makré6 vezérlés csatlakoztatasa - Hand/Auto (Kézi/Auto). Az ACS 607
berendezésben a csatlakoztatas térténhet kbzvetleniil a NIOC kartyan, vagy a NIOC
kartya kapcsai le vannak vezetékezve egy klilbnallé sorozatkapocshoz, mely a
felhasznaloi kabelcsatlakoztatasra szolgal. A kiilbnallé sorozatkapocs opcionalis. A
Jelbléseket Id. a kapcsolodo hardver kézikbnyveben.
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Vezérlbjel csatlakozasok A vezérljelek: alapjel, start, stop, iranyvalté parancs, az 5-6. abra
szerint mikddnek, ha a Hand/Auto (kézi/auto) makrot valasztjuk ki.

m ACS 600 Alapjel kivalasztas

11.02 EXTH/ 12.01 GONST 11.01 KEYPAD
EXT2 SELECT SPEED SEL REF SELECT
Analég
. .
bemenetek _ DI3, DM(SPEED4) ]
Al..AI3 | 1 |
I 1 I
D Alapjel-forras kivalasztas ! ! !
I 1 1
Group 12 ! ! !
REFS SELECT RER SELECT CONSTANT ' ' !
SPEEDS ! ! I
I 1 I
Digitalis L | 1 | = .
bemenetek " , : , Ford. szabalyozo
DH...DI6 All | ExTERNAL X . !
+ |REF1 . ] . ! Group 25
D I Extt_o ! . ' EXTERNAL CRITICAL SPEEDS
KEYPAD NOT SELas |
oo, Nowrsg” |
EXT2 g ! | f
! ' | KEYPAD . 20.01 MINIMUM SPEED
CHO NAMC : ! ' 20.02 MAXIMUM SPEED
kartya ! ! : | 2.01
lcoMMMODULE) 12 \ ,
EXTERNAL ' ! ! | SPEED REF 2
A2 REF2 ! ! ! Group 22
| > [ ! ! ! ACCEL/DECEL
EXTERNAL ! 1 1 I
1 1 1 202
KEYPAD ! REF2(%} 1 I | SPEED REF 3
— ‘—. ‘ T = 1 1
‘ KEYPA| f 1 1 1 Group 23
! : REF1 (rpmV | SPEED CTRL
1 1
1 ' 1
1 ! !
1 1 1
1 1 1
m ! ! !
1 I
Vezérls : ' \
panel | ' I
1 ! 1
1 ! 1
1 1 1
1 1 1
REF ! X !
L L ! |
I 1 I
I 1 I
| 1 I
I 1 I
1 1 1
1 1 1
- - -=-=-======-- P - --=-=----=-=-=--=-- 1= = = = = o - - - - - - - -
— 1 ]
1 1
1 1
9 L .
. '
. '
| Nk .
Statr/Sto)
Q NOT SEh I KEYPAD, : - P
1
® DI12 o * EXTig , REQUEST /
- 1
KEYPAI 1 EXTERNAL FOHWAF&J 1 Dirsction
'—% 1 ' T
v > . EXTZ. REVERSE I . Fordulat
1 1 1
1 ! 1
1 NOT SEL !
1 [ ] ! :
, DIB,5 , .
. KEYPAD _ ' X !
—_— 1 1
1 o I :
1 1 1 1
YES
, .
Start/Stop/lranyvalt. ' ' ) .
forras kivalasztas | . ! !
1001 EXT1 10,02 EXT2 10.03 16,01
\_j i STRT/STP/DIR STRT/STP/IDIR DIREGTION RUN ENABLE

5-6. abra. A 2. alkalmazoi makré - Hand/Auto (kézi/automatika) - vezérlGjel csatlakozasai
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

3. alkalmazéi makro -
PID-control (PID-sza-
balyozo)

Miik6dési diagram

A PID makrét olyan folyamatoknal alkalmazzuk, ahol a hajtott motor
fordulatszamaval egy technolégiai folyamat-valtozo (pl. nyomas,
mennyiség) értékét tudjuk szabalyozni.

A folyamat-alapjelet az Al1, a visszacsatolé ellen6rzé jelet az Al2
analég bemenetekre csatlakoztatjuk.

A folyamat alapjel mellett kiilsé kézi alapjel is adhaté az ACS 600-nak
Al1 analég bemeneten keresztlil. A kézi alapjel kozvetlen fordulatszam
alapjel. Ez esetben a motor fordulatszamot nem a PID szabalyozé
vezeérli. A kézi és PID szabalyozo6 Gzemmaddok kdzott DI3 digitalis
bemenettel lehet valasztani.

Két analég és harom relékimeneti-jel van a sorozatkapcsokon. A
vezeérlb panel aktuélis jel kijelzési mddjanak alap mérései: SPEED
(fordulatszam), ACTUAL VALUE1 (1. ellenérzd jel) és CONTROL
DEVIATION (szabalyozasi hiba).

Halézati
fesziiitseg 1 L > 1242.0 rpm I
7 SPEED 1242.0 rpm
ACT VALl 52.0 %
EXT1 3
Ref. [, - [— — ~ CONT DEV 0.1 %
e ces PID™ Az alapjel és start/stop jelek a vezérlé
STAAkFtiL'?/IgﬁglileXﬂ) @ BT ﬁ 'fordmat panelrél adhatok. Kiilsé vezérlési helyre a
START /STOP% XT2)—T Aram LOC REM nyomdégombbal valthatunk
Folyamat sebesség__ Relé. 1 > 1242.0 rpm I
(EXT/EXT2) 2 Rel o |SPEED 1242.0 rpm
Futas egnedélyezés — Imenete KCT VAL1L 52.0 %
Allandé fordulat — " R
CONT DEV 0.1 %

Kiilsé (tav-) vezérlés
EXT1 (rpm) =
EXT2 (%)
Billentyiizet (helyi) vezérlés
REF1 (rpm) =
REF2 (%)

Kozvetlen fordulatszam vezérlés
= Folyamat (PID) vezérlés

Kozvetlen fordulatszam vezérlésMotor
=Folyamat (PID) vezérlés

Az alapjel értéke az Al1 analdg
bemenetrdl keril beolvasasra (X21
sorozatkapocs). A start/stop parancs
KEZI (EXT1) izemmodban DI1, PID
(EXT2) Gzemmadban DI6 digitalis
bemeneteken keresztil kertl
beolvasasra.

5-7. abra. PID szabalyoz6 miikédési diagramja

Bemeneti és kimeneti
jelek

5-4. tablazat. A PID Control (PID szabalyozé) makré altal beéllitott
bemeneti és kimeneti jelek

Bemeneti jelek Kimeneti jelek

Start/Stop a vezérlési hely szdmara (DI1, DI6)
Analég referencia (Al1)

Ellenérzd jel (Al2)

Vezérlési hely kivalasztas (DI3)

Allandé fordulatszam kivalasztas (D14)

Futas engedélyezés (DI5)

Analog kimenet AO1: Fordulat
Analég kimenet AO2: Aram
Relé kimenet RO1: READY
Relé kimenet RO2: RUN

Relé kimenet RO3: FAULT (-1)

Megjegyzés: Az allandé fordulatokat (12. csoport) a hajtas a folyamat szabalyozas esetén (PID
szabalyozas) nem veszi figyelembe.
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Kiils6 csatlakozasok Az alabbi csatlakoztatasi vazlat alkalmazhatdé amikor a PID makro
beallitasait hasznaljuk

A X21 sorkapocs Funkcio
/ 1 VREF Referencia feszlltség 10 V DC
Referencia beallitas ™~
(1. kiilsd/2. kiilsG) | I A~ 2 GND max. 10 mA
/ 3 Al1+ 1. v. 2. kiilso referencia (EXT1/EXT2)
V4 I 4 Al1- 0..10V
Tavadd, visszacsatold jel ‘ - 5 Al2+ Aktualis jel
6 Al2- 0...20 mA
7 Al3+ Nincs specifikélva jelen alkalmazasban
8 Al3-
N
(pm / 9 AO1+ Fordulatszam
N 10 AO1- 0...20 mA <-> 0...motor névieges fordulata
PAS .
A / 11 | AO2+ Aram
V4 I 12 | AO2- 0...20 mA <> 0._motor névieges arama
= X22 sorkapocs
1 D1 START/STOP (Kézi)
2 DI2 Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
3 DI3 1. kiilso/2. kiilsd ref. hely kivalasztas ~
— 4 Di4 4. allando fordulatszam™
5 DI5 Futas engedélyezés ~
7 6 DI6 START/STOP (Folyamat)
7 +24 V DC +24 V DC MAX. 100 mA
8 +24 V DC +24 V DC MAX. 100 mA
9 DGND Digitalis jelfdld
X23 sorkapocs
1 +24V DC 24 VDC segédtapfesziltség kimenet
2 GND 250 mA
X25 sorkapocs
1. relékimenet
1 RO11
MOkodé ké
frodeste kesz 2 | rRo12 Mokadésre kész
69 3 RO13
*  Nyitott kontaktus = Kézi vezérlés (kdzvetlen fordulatszam beallitas)
Zart kontaktus (+24V) = Folyamat szabalyozas (PID szabalyozd) X26 sorkapocs 5 reléki ;
. relekimene
1 RO21
Uzemel : _
** Nyitott kontaktus = ACS 600 szabad kifutassal leall 2 RO22 Uzemel
Zart kontaktus = FUTAS ENGEDELYEZES (RUN ENABLE) aktivalva _® 3 RO23 .
*** Referencia beallitas billenty(izetrdl is lehetéges X27 sorkapocs 3. relékimenet
1| RO31 j ’
**** Nem valaszthat6 ki allando fordulatszam, ha a folyamat Hiba 2 RO32 Hiba (-1)
szabalyozas van kivalasztva, azaz 24 Vdc van csatlakoztatva
DI3-hoz (Id. 5-9. abra). 3 RO33

5-8. abra. Az 3. makré vezérlés csatlakoztatasa - PID-control (PID-szabalyozo). Az ACS 607
berendezésben a csatlakoztatas térténhet kézvetleniil a NIOC kartyan, vagy a NIOC
kartya kapcsai le vannak vezetékezve egy kuilénallé sorozatkapocshoz, mely a
felhasznaloi kabelcsatlakoztatasra szolgal. A kiilénallo sorozatkapocs opcionalis. A
Jelbléseket Id. a kapcsolodd hardver kézikbnyvében.
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Vezérlbjel csatlakozasok A vezérl6jelek pl. referenciajel, start, stop, iranyvalté parancs, az 5-9.
abra szerint mikodnek, ha a PID makrét valasztjuk ki.

ah

ACS 600

Alapjel kivalasztas

11.02 EXTY/ 12.01 CONST 11.01 KEYPAD
EXT2 SELECT SPEED SEL REF SELECT
Analég
bemenetek DI3 l DI4(SPEED4 : l
Al1...AI3 , ot A .
1 ' 1
D Alapjel-forras kivalasztas 1 ' '
1 ' 1
.
11.06 EXT 11.03 EXT Cg':;ﬁ’. ;ﬁ.r ! . !
REF2 SELECT REF1 SELECT SPEEDS . : .
1 1
Digitalis . . | . ' . - -
bemenetek ' K @016 1 ! 1 Ford. szabalyoz6
leqemna |- - - - - - - - -t
DI1...DI6 ! Al . EXTERNAL 1 1
,  ———_— REF 1 ! 1 ' Group 25
1 ! ExT1 EXTERNAL "
' ! % CRITICAL SPEEDS
1
| > 1 KEYPAD NOTSEL EXT2 .
! 1
1 1 1
! 12 1 ! 20.01 MINIMUM SPEED
CHO NAMC ! EXTERNAL 1 ! 20.02 MAXIMUM SPEED
kértya : REF 2 1 1 | 201
1 1 4
(COMM.MODULE) ' ' ' I SPEED REF 2
! 16 APPL . .
Al BLOCK f I Group 22
| > ® . OUTPUT . , ACCEL/DECEL
EXTERNAL REF2(%) | , ,
2,02
1 1
KEYPAD . , | SPEED REF 2
PID
| KEYPAD. / conTROL REF1(rpm) X Group 23
LER . SPEED CTRL
26 CONTROL I
[— DEVIATION !
!
!
1
(o) -
,
Vezérld ,
panel 1
)
,
,
)
REF ACTH '
® 1
! 1
_________ i .‘ )
' 1 '
] 1 1
. . X
| | ' | Actual'source selection' : !
40.08 ACTUAL 1| | 40.08 ACTUAL 2 40.06 ACTUAL '
INPUT SEL INPUT SEL VALUE SEL X
!
!
!
9 1 ®
NOT SEL. KEYPAD : Start/Stop
D EXT1 REQUEST /
[ 2 2—& 1
KEYPAD. 1 EXTERNAL FORWARD ! Direction
\ —0 ! T
1 EXT2 1 REVERSE _ ' ' Fordulat
, 1 1 L1l 1
1 ! ! !
! NOT SEL , ) .
; o ; ; ;
DI§ o . ) .
' KEYP: v ! ' !
. 4, ; ; -
' ' ,Di3 . ' D5
! !
- - T T :
Start/Stop/Iranyvalt. | ' 1 | '
forras kivalasztas ' ! I ! !
10.01 EXT1 10.02 EXT2 11,02 EXT1/ 10.08 16.01
U STRT/STPDIR || STRI/STP/IDIR EXT2 SELECT DIRECTION RUN ENABLE

5-9. abra. A PID Control (PID szabalyozd) alkalmazéi makré vezérléjel csatlakozasai
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

4. alkalmazoéi makro - A nyomaték szabalyozas makrot akkor alkalmazzuk, ha a motor
Torque control nyomatékanak szabalyozasara van sziikség. A nyomaték alapjel az
(Nyomaték Al2 analég bemeneten aramjelkeént érkezik. Alapértelmezésként 0 mA

megfelel a motor névleges nyomaték 0 %, 20 mA megfelel a névleges
nyomaték 100 %-anak. A start/stop/forgasirany parancsok DI1 és DI2
bemeneteken érkeznek. A futas-engedélyezési jel DI6-ra csatlakozik.

szabalyozas)

DI3 bemenet segitségével nyomaték szabalyozas helyett a
fordulatszam szabalyozast valaszthatjuk ki. A LOC/REM (vezérld
panelen) nyomégomb megnyomasaval atvalthatunk helyi vezérlésre.
Alaphelyzetben a panel vezérli a fordulatszamot. Ha a panelrél
nyomatékot szeretnénk szabalyozni, a 11.01 KEYPAD REF SEL
paramétert REF2 (%) értékre kell allitani.

Két analég és harom relékimeneti-jel van a sorozatkapcsokon. A
vezérlb panel aktualis jel kijelzési modjanak alap mérései: SPEED
(fordulatszam), TORQUE (nyomaték), CTRL LOC (vezérlési hely).

Mikodeési diagram
Halézati 1 L > 1242.0 rpm I
feszlltség SPEED 1242.00 rpm
4 TORQUE 66.00 %
Kiilsé vezérlés CTRL LOC LOCAL
Az alapjel, start/stop és iranyvaltas parancsok a vezérlé

Ford. ref. _| EXTM P o Iy . .
~ panelrél érkeznek. Kiilsé vezérlésre valtani a LOC REM
Nyomat. ref |/ | E . Fordulat nyomogomb segitségével lehetséges.

EXT2 Aram 1 > 50.0% I
y SPEED 1242.00 rpm

[ Relé- TORQUE 66.00 %
kimenetek CTRL LOC EXT2

Az alapjel az Al2 (nyomaték) vagy Al1 (fordulatszam)
analdg bemeneten érkezik. A start/stop és iranyvaltas
parancsok a DI1 és DI2 digitalis bemeneteken érkeznek.
Fordulatszam és nyomaték szabalyozas kozott DI3-al

valthatunk.
Motor
Kllsb vezérlés Billentylizet vezérlés
EXT1 (rpm) = Fordulatszam szab. REF1 (rpm) = Fordulatszam szabalyozas
EXT2 (%) = Nyomaték szab. REF2 (%) = Nyomaték szabalyozas

5-10. abra. A nyomaték szabalyozas makré miikodési diagramja

Bemeneti és kimeneti 5-5. tablazat. A Torque Control (nyomaték szabéalyozas) makro altal
jelek beallitott bemeneti és kimeneti jelek

Bemeneti jelek Kimeneti jelek
Start/Stop (DI1,2) Analég kimenet AO1: Fordulat
Analdg fordulatszam referencia (Al1) Analdg kimenet AO2: Aram
Analég nyomaték referencia (Al2) Relé kimenet RO1: READY
Nyomaték szabalyozas kival. (DI3) Relé kimenet RO2: RUN
Felfutas/lefutas 1/2 kivalasztas (DI5) Relé kimenet RO3: FAULT(-1)
Allandoé fordulatszam kival. (D14)
Futas engedélyezés (DI6)
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Kiils6 csatlakozdasok Az alabbi csatlakoztatasi vazlat alkalmazhat6é amikor a nyomaték
szabalyozas makro beallitasait hasznaljuk

A
Fordulatszam referencia /
SR
N4

Nyomaték referencia

*

Nyitott kontaktus = 1. kiilsd = Fordulatszam szabalyozas
Zart kontaktus (+24V) = 2. kiilsd = Nyomaték szabalyozas

*k

Nyitott kontaktus = 1. Felfutas/Lefutas kivalasztva
Zart kontaktus (+24V) = 2. Felfutas/Lefutas kivalasztva

*** Nyitott kontaktus = ACS 600 szabad kifutassal leall
Zart kontaktus (+24V) = FUTAS ENGEDELYEZES aktivalva

**** Nem valaszthato ki allandé fordulatszam, ha nyomaték szaba-
lyozés van kivalasztva (+24 V van csatlakoztatva DI3-hoz). Ld.

5-12. 4brat.

|_X21 sorkapocs Funkcio
1 VREF Referencia fesziiltség 10 V DC
2 GND max. 10 mA
3 All+ Fordulatszam referencia (EXT1)
I 4 Al1- 0..10V
- 5 Al2+ Nyomaték referencia (EXT2)
6 Al2- 0..20 mA
7 Al3+ Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
8 Al3-
rpm //\ 9 AO1+ Fordulatszam
4 A 10 AO1- 0...20 mA <-> 0...motor névleges fordulat
r@ / 11 | AO2+ Aram
V4 12 AO2- 0..20 mA <> 0..motor névieges aram
= | x22sotapocs
— 1 DI1 START/STOP
'—/ 2 DI2 Forgasiranyvaltas (Elére/Hatra)
— 3 DI3 Fordulatszam/Nyomaték szab. kivalaszt.*
— 4 D4 ALLANDO FORDULAT kivalasztas***
— 5 DI5 1./2. FELFUTAS/LEFUTAS KIVAL. **
—- 6 DI6 FUTAS ENGEDELYEZES ***
7 +24V DC +24 V DC MAX. 100 mA
8 +24V DC +24 V DC MAX. 100 mA
9 | DGND Digitalis jelfsld
| X23 sorkapocs
1 +24 V DC 24 VDC segédtapfesziiltség kimenet
2 GND 250 mA
X25 sorkapocs
1. relékimenet
. ) 1 RO11 j
Makoaésre kész 2 | RO Makédésre kész
—® 3 1 RrRO13 [—
X26 sorkapocs
2. relékimenet
. 1 RO21 j
Uzemel 2 RO22 Uzemel
—® 3 1 ROZ3 [—
X27 sorkapocs
3. relékimenet
) 1 RO31 j
Hiba 2 | rRO32 Hiba (-1)
® 3 1 RO33 [

5-11. abra. Az 4. makré vezérlés csatlakoztatasa - Torque Control (Nyomaték vezérlés). Az ACS
607 berendezésben a csatlakoztatas térténhet kbzvetleniil a NIOC kartyan, vagy a NIOC
kartya kapcsai le vannak vezetékezve egy klilbnallé sorozatkapocshoz, mely a
felhasznaloi kabelcsatlakoztatasra szolgal. A kiilbnallé sorozatkapocs opcionalis. A
Jelbléseket Id. a kapcsolodo hardver kézikbnyveben.
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Vezérl6 jel csatlakozasok A vezérl6jelek pl. referenciajel, start, stop, iranyvaltdé parancs, az 5-12.
abra szerint mikodnek, ha a Torque Control (nyomaték szabalyozas)
makrot valasztjuk ki.

m ACS 600 Alapjel kivélasztas

11.02 EXT1/ 12.01 CONST 11.01 KEYPAD
EXT2 SELECT SPEED SEL REF SELECT
Analog
bemenetek L L .
_ DI3) DI4(SPEED4) 1 |
All...AI3 ! 1 |
1 ! 1
| > Alapjel-forras kivalasztas ! : !
1 1
] ! |
11,06 EXT 11.03 EXT Cgﬁ;ﬁ /.lﬁ'r . . .
REF2 SELECT REF1 SELECT SPEEDS . ! .
. ey g 1 ! !

Digitalis ) ] \ ' | - -
bemenetek ’ 'Y . ! . Ford. szabalyozé
M D6 . - - - - - g oo - -

DN...DI6 ' A |ExTERNAL : v :
= REF 1 ' B, , Group 25
X EXTEFg‘A'- CRITICAL SPEEDS

\_I_/_. :
| > KEYPAD NOT SEL ExTo (('
. 1

20.01 MINIMUM SPEED

1
1
1
I
CHO NAMC : 20.02 MAXIMUM SPEED
com%%um ' | 201
( l ) : | SPEED REF 2
Al2 2 : Group 22
\ EXTERNAL E’é’T:EZRNAL REF2(%) ! ACCEL/IDECEL
LN 202
- p—e » I | [ SPEED REF 3
| 2 REF1
) KEVPAD. / (rom) —_—
SPEED CTRL

) (Y

1
'
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1 2.09
1 | TORQ REF 2
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1
1
1
I
1
: 1
1 EXT1 1 L
. L I Nyomaték szab.
\ .
T
arlé ! EXT2 L
Veze:lo I . : MAXIMUM TORQUE
pane I
| ! : 2.10
! ! , TORQ REF 3
1 1
1 1 !
1 1
REF : - ' ok [ |ToRa FEruseD
' TORQUE CTRL
: ! REF2(%)_, EXTERNAL
| I .I
| 1 ! 1
@ | 1 REF1(rpm) /" KEYPAD,
I 1] 1
1 e e e - - g mmm e mm =
— 1
1
. L
1
1
| - .
1
NOT SEL‘ ' o Star¥Stop
D2 o o X REQUEST O/.'
&
KEYPAD _ ! : FOHWAFP\ 1 Direction
—® ' T
1 ! EXT2, REVERSE_ ! , Fordulat
1 . 1 1
1 1 1
! NOT SEL ® ! ,
1 1 1
\ D2 o o ! \
- o—& X !
- . KEYPAD o : . X
| ! \ .
' \ 1 1DI6
T T
Start/Stop/Iranyvalt. . ! ' |
forras kivalasztas ! ! !
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 16.01
u _ STRT/STPDIR STRT/STPIDIR DIRECTION RUN ENABLE

5-12. abra. A Torque Control (nyomaték vezérlés) alkalmazdi makré vezérldjel csatlakozasai

ACS 600 Programozoi kézikényv 5-15



5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Ez a makré felajanl 7 allando fordulatszamot, melyek aktivalhatok DI4-
DI6 digitalis bemenetek segitségével az 5-16. abra tablazatanak
megfeleléen. Két felfutas/lefutasi id6készlet allithatd be. A
felfutas/lefutasi idék a DI3 digitalis bemenet allapotatdl fliggnek. A
start/stop/iranyvaltas parancsok a DI1 és DI2 bemenetekrdl érkeznek.

5. alkalmazdéi makré -
Sequential Control
(Sorrendi vezérlés)

Kilsé fordulatszam referencia az Al1 analég bemeneten keresztll
adhatd. Ez csak akkor aktiv, ha a DI4-DI6 digitalis bemenetekre 0 V
feszliltség kapcsolodik. Mlkodteté parancsokat és fordulatszam
alapjelet a vezerlé panelrdl is adhatunk

Két analdg és harom relékimeneti-jel van a sorozatkapcsokon. A
leallitas alapértéke RAMP (normal lefutas). A vezérlé panel aktualis jel
kijelzési modjanak alap mérései: FREQENCY (frekvencia), CURRENT
(aram), POWER (teljesitmény).

Miik6dési diagram

Fordulatszam

Haldzati

feszlltség 3. fordulat

A

Kuls6 vezérlés

e

Megallas a lefutasi
meredekség szerint

2. fordulat

Fordulat

- ﬁ Aram 1. fordulat
; — Relé- .
——— kimenetek L o
1. felfutas 1. lefutas 2. felfutas 2. lefutas
Start/stop [ |
& 1. felfutas/1. lefutas \ \
1. fordulat [
2. fordulat [
2. felfutas/2. lefutas I |
3. fordulat I |
Motor

Kllsé vezérlés:

EXT1 (rpm) = Fordulatszam szabalyozas Példa a sorrendi vezérlésre kiilonb6z6 allandoé fordulatszamok

EXT2 (%) = Fordulatszam szabalyozas és felfutdsi lefutasi idék alkalmazasaval.
Billentylizet vezérlés:

Ref1 (rpm) = Fordulatszam szabalyozas

Ref2 (%) = Fordulatszam szabalyozas

5-13. abra. A Sequential Control (sorrendi vezérlés) makré miikbdési diagramja

Referencia, start/stop és iranyvaltas parancsok a
vezérlé panelrél érkeznek

1 L > 1242.0 rpm I

FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POWER 75.00 %

Kuls6 vezérlésre a LOC REM nyomogombbal
valthatunk

A referencia jel az Al1 anal6g bemeneten keresztil |1

> 1242.0 rpm T

érkezik (X21 sorozatkapocs), vagy az allandé

fordulatszamok érvényesek. A start/stop és EREQ 45.00 Hz
iranyvaltas parancsok a DI1 és DI2 digitalis CURRENT 80.00 A
bemenetekre érkeznek. POWER 75.00 %

5-14. abra. Billentylizet vezérlési és kiilsé vezérlési mdédok a Sequential Control (sorrendi vezérlés)

makré alkalmazasakor

5-16
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Bemeneti és kimeneti Az ACS 600 Sequential Control (szekvenciélis vezérlés) makré altal
jelek beallitott kimeneti és bemeneti jeleit az 5-6. tablazat sorolja fel.

5-6. tablazat. A Sequential Control (szekvenciélis vezérlés) makré altal

beallitott bemeneti és kimeneti jelek

Bemeneti jelek

Kimeneti jelek

Start/stop (DI1), Forgasirany (DI2)
Analdg alapjel (Al1)

ACC/DEC 1/2 SEL DI3 segitségével
Allandé fordulatszam kivalasztas (DI14-6)

Analdg kimenet AO1: Fordulat
Analdg kimenet AO2: Aram
Relé kimenet RO1: READY
Relé kimenet RO2: RUN

Relé kimenet RO3: FAULT (-1)

ACS 600 Programozoi kézikényv
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5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Kiils6 csatlakozdasok Az alabbi csatlakoztatasi vazlat alkalmazhaté amikor a Sequential
Control (sorrendi vezérlés) makré beallitasait hasznaljuk

X21 sorkapocs Funkcio
A i L
/ 1 VREF Referencia fesziiltség 10 V DC
Referencia Vv A 2 GND max. 10 mA
/ 3 All+ Kiils6 referencia
V4 I 4 All- 0..10V
- 5 Al2+ Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
6 Al2-
7 Al3+ Nincs specifikalva jelen alkalmazasban
8 Al3-
. VAY=N
@ 9 AO1+ Fordulatszam
4 A 10 | AO1- 0...20 mA <-> 0... motor névieges fordulat
|—® / 11 | AO2+ Aram
N4 I 12 | _AO2- 0...20 mA <> 0..motor névleges aram
- X22 sorkapocs
1 DI1 START/STOP
2 DI2 FORGASIRANYVALTAS
3 DI3 1./2. FELFUTAS/LEFUTAS KIVAL.
4 Dl4 ALLANDO FORDULAT KIVAL. *
5 DI5 ALLANDO FORDULAT KIVAL. *
6 DI6 ALLANDO FORDULAT KIVAL. *
7 +24 V DC +24 V DC MAX. 100 mA
8 +24 V DC +24 V DC MAX. 100 mA
9 DGND Digitalis jelfld
X23 sorkapocs
1 +24 V DC 24 VDC segédtapfesziiltség kimenet
2 GND 250 mA
X25 sorkapocs
1. relékimenet
1 RO11
MOkodésre kész e, .
2 RO12 Makodésre kész
Dl4 DI5 DI6 Kimenet ® 3 RO13
0 0 0 Fordulatszéam Al1-rél X26 sorkapocs
2. relékimenet
1 0 0 1. allandé fordulatszam 1 RO21
Uzemel .
0 1 0 2. allandd fordulatszam 2 RO22 Uzemel
1 1 0 3. allandd fordulatszam ® 3 RO23
0 0 1 4. allando fordulatszam X27 sorkapocs
3. relékimenet
1 0 1 5. allando fordulatszam 1 RO31
Hiba
0 1 1 6. allando fordulatszam 2 RO32 Hiba (-1)
1 1 1 7. allandd fordulatszam ® 3 RO33

5-15. abra. Az 5. makré vezérlés csatlakoztatasa - Sequential control (Sorrendi vezérlés). Az ACS
607 berendezésben a csatlakoztatas térténhet kbzvetleniil a NIOC kartyan, vagy a NIOC
kartya kapcsai le vannak vezetékezve egy klilbnallé sorozatkapocshoz, mely a
felhasznaldi kabelcsatlakoztatasra szolgal. A kiilbnallé sorozatkapocs opcionalis. A
Jelbléseket Id. a kapcsolodo hardver kézikbnyveben.

5-18 ACS 600 Programozoi kézikényv



5. fejezet- Szabvanyos alkalmazoéi makré programok

Vezérl6 jel csatlakozasok A vezérld jelek pl. referenciajel, start, stop, iranyvaltdé parancs, az 5-16.
abra szerint mikodnek, ha a Sequential Control (sorrendi vezérlés)
makrot valasztjuk ki.

m ACS 600 Alapjel kivalasztas

11.62 EXT1/ 12,01 CONST 11.01 KEYPAD
EXT2 SELECT PEED SEL REF SELECT
SELEC sl sl SELEC
Analog
bemenetek 1 1
- 1 Dl4,5,6 1 1
All...AI3 1 1 !
1 1 1
| > Alapjel-forras kivalasztas ! ! !
1 1 1
Group 12 ! ! 1
11.0; EX'I": 11.0; EXTC CONSTANT . \ ,
REF2 SELECT REF1 SELECT SPEEDS , \ .
1 ! 1
Digitalis . ' 1 1 \ - -
bemenetek EXTT, ' - , \ . Ford. szabalyozo
1
DI1...Dl6 ' an v |EXTERNAL ! Y :
' REF 1 Group 25
D : \' T EXTt g ! X | EXTERNAL CRITICAL SPEEDS
1 KEYPAD N NOTSELey” 1
—.I 1 1
1 EXT2 ' 1 1
! ! 1 [KEVPAD 4 20.01 MINIMUM SPEED
CHO NAMC ' : : 1 20.02 MAXIMUM SPEED
kartya ! . X ! T 201
|(coMm.mMODULE) ' T ! \ ' I SPEED REF 2
1 EXTERNAL ! 1 1
A0 REF 2 ! ! ' Group 22
| > ¢ ' ! ! ' ACCEL/DECEL
EXTERNAL ! ! ' I
! ! ' 2.02
KEYPAD ! REF2(%) 1 ' | SPEED REF 3
_ & 9 '
KEYPA g 1 1 1 Group 23
\ : REF1 (rpmv. ' SPEED CTRL
1
: : :
1 ! 1
1 ! !
1 ! '
m I ' '
1 1
Vezérls ' ' '
panel 1 ! '
1 ! 1
1 ! 1
1 ! 1
I 1 1
REF ; ' '
N L . '
i 1 1
1 1 1
1 I 1
1 | 1
1 1 1
1 1 1
- e P ------ === lm = - - - T
1 1
1 1
| 1
!
: .
| ! I .
!
1
NOT SEh | KEYPAD, : / Statr/Stop
1
EXT1 REQUEST '
$ TP N .
KEYPAD, ' EXTERNAL FORWAR.D 1 Direction
lb—% | ' T
v > \ EXTQ. F\EVEF\SE. 1 , Fordulat
| ! 1
1 ! 1
I NOT SEL 1 \
1
: DI,DI2 , '
' KEYPA: I ' !
- \
: . : -
1
\
I ! : :YES
Start/Stop/iranyvalt. : 1 1
forras kivalasztas ' ! !
10.01 EXT 10.02 EXT2 10.03 16.01
u i STRT/STP/DIR STRT/STP/DIR DIRECTION RUN ENABLE

5-16. abra. A Sequential Control (sorrendi vezérlés) alkalmazoi makré vezeérlbjel csatlakozasai
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5-20 ACS 600 Programozoi kézikényv



6. fejezet - Paraméterek

Attekintés

Paramétercsoportok

Jelen fejezet az ACS 600 paramétereinek funkcioit és kivalasztasi
lehetéségeit targyalja.

Az ACS 600 paraméterei funkcioik szerint vannak csoportositva. A
csoportok szervezését a 6-1. tablazat szemlélteti. A 2. fejezet - Az ACS
600 programozasanak és a CDP 312 vezérl6panelnek az attekintése -
informaciokat ad a paraméterek kivalasztasi és beallitasi modjarol. A

3. fejezet — Uzembe helyezési adatok - és 4. fejezet - Vezérlés
miikédés - bévebb informacidkat nyujtanak az dzembe helyezési
adatokrol valamint aktualis jelekrél. Néhany paraméter, melyet az
adott alkalmazas nem hasznal, a programozas egyszerisitése végett
rejtve van.

FIGYELEM! Koérultekintéen végezze a ki-/bemenetek (1/0)
programozasat, mivel egy ki- ill. bemenet tébb funkcié ellatasara is
alkalmas. Amennyiben egy adott ki- ill. bemenetet mar beprogramozott
egy bizonyos funkciora, a beallitas érvényes marad akkor is ha
ugyanazt a ki- ill. bemenetet a tovabbiakban egy masik funkcio
ellatasara is beprogramozzuk.

[ 98 OPTION MODULES
99 START-UP DATA
99.1 LANGUAGE
MACRO

|92 D SET TRADDR DRE
|90 D SET REC ADDR MODE

[ 26 MOTOR CONTROL
[ 25 CRITICAL SPEEDS
[24 TORQUE CTRL
[23 SPEED CTRL
[22 ACCEL/DECEL
[21 START/STOP

20 LIMITS
20.1 MINIMUM SPEED

20.2 MAXIMUM SPEED
20.3 MAXIMUM CURRENT
20.4 MAXIMUM TORQUE

70 DDGS GONTROL
70.1 CHANNEL 0 ADDR

40 PID CONTROL DDR
40.1 PID GAIN
40.2 PID INTEG TIME
40.3 PID DERIV TIME

=

40.4 PID DERIV FILTER

[ 16 SYSTEM CONTR INPUT:

[ 15 ANALOGUE OUTPUTS

[14 RELAY OUTPUTS

[ 13 ANALOGUE INPUTS

[12 CONSTANT SPEEDS

[ 11 REFERENCE SELECT
10 START/STOP/DIR

10.1 EXT1 STRT/STP/DIR

10.2 EXT2 STRT/STF/DIR

10.3 DIRECTION

[ 34 PROCESS SPEED
[ 33 INFORMATION
[32 SUPERVISION
[31 AUTOMATIC RESET
30 FAULT FUNCTIONS
30.1 Al<MIN FUNCTION
30.2 PANEL LOSS
30.3 EXTERNAL FAULT
30.4 MOTOR THERM PROT]

6-1. abra. Paraméter csoportok
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6. fejezet- Paraméterek

10. csoport
Start/ Stop/Dir,
Start/stop/iranyvaltas

10.01 EXT1 STRT/STP/DIR
1. kiilsé start/stop/iranyval-

tas

A

Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalté allo allapotaban allithatok.
A 6-1. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett

paraméter értékeket mutatja. A tablazat utan a paraméterek részletes
leirasat talalhatjuk.
6-1. tablazat. 10. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 EXT1 NOT SEL (nincs kivalasztva); | 1- kiils6 vezériési hely START/STOP és
STRT/STP/DIR Digitalis bemenetek; IRANYVALTAS bemenete
1. kills6 KEYPAD (billenty(izet);
start/stop/irdanyvaltas | COMM. MODULE
2 EXT2 NOT SEL (nincs kivalasztva); | 2- kiils6 vezériési hely START/STOP és
STRT/STP/DIR Digitalis bemenetek; IRANYVALTAS bemenete
2. kiils6 KEYPAD (billenty(izet) ;
start/stop/iranyvaltas | COMM. MODULE
3 DIRECTION FORWARD (el6re); Forgéasiranyvaltas reteszelés
Iranyvaltas REVERSE (hatra);

REQUEST (kérésre)

A start, stop és iranyvaltas parancsok kiadasa az ACS 600 sajat
billenty(izetérél vagy két kiilsé helyrdl lehetséges. A kiilsé helyek
kivalasztasa a 11.2 EXT 1/EXT 2 SELECT paraméterrel torténik.
Tovabbi informaciok a 4. fejezet - Vezérlés miikbdtetés — fejezetben
talalhatok.

Ezen paraméter meghatarozza a start, stop, forgasirany parancsok
forrasat az 1. kulsé vezérlési hely (EXT 1) valasztasa esetén.

NOT SEL (nincs kivalasztva)
Nincs kiilsé vezérlési hely kijeldlve.

DI1

Kétvezetékes start/stop a DI1 kétallapoti bemeneten. 0 VDC DI1-en =
stop, 24 VDC Dl1-en = start. A forgasiranyt 10.03 DIRECTION
paraméter hatarozza meg.

FIGYELEM! Hiba-nyugtazas utan, ha a start-jel aktiv, a hajtas elindul.

DI1, 2

Kétvezetékes start/stop. A start stop jel a fentiek szerint DI1-re, a
forgasirany DI2-re van csatlakoztatva. DI2-n 0 V DC=elére, 24 VDC =
hatra. A forgasirany vezérléséhez 10.03 DIRECTION paramétert
REQUEST értékre kell allitani.

FIGYELEM: Hiba-nyugtazas utan, ha a start-jel aktiv, a hajtas elindul.

DI1P, 2P

Haromvezetékes start/stop. A start/stop parancsok impulzus jellegliek
€s nyomogombokrol érkeznek (P = impulzus). A start nyomoégomb
nyugalmi allapotban nyitott, jelét a DI1 bemenet fogadja. A stop
nyomoégomb nyugalmi allapotu zart, jelét a DI2 bemenet fogadja. Tébb
start nyomdégomb hasznalata esetén parhuzamosan kell azokat kétni;
tébb stop nyomdégomb esetén soros bekdtést kell alkalmazni. A
forgasiranyt 10.03 DIRECTION paraméter hatarozza meg.

DI1P, 2P,3

Haromvezetékes start/stop és forgasirany. A start/stop parancsok mint
D1P,2P beallitas esetén. A forgasirany a DI3 bemenetre csatlakozik. 0
VDC DI3-on = elbre, 24 VDC DI3-on = hatra. A forgasirany
vezérléséhez 10.03 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell
allitani.
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6. fejezet- Paraméterek

DI1P, 2P,3P

Start elbre, start hatra és stop. A start és forgasirany parancsokat
egyszerre adjuk két kllénb6z8, impulzus jellegi jelet szolgaltatod
nyomaégombrol. (P = impulzus). A stop parancsot adé nyomégomb
nyugalmi allapotban zart, jelét a DI3 bemenet fogadja. A start el6re és
start hatra nyomogombok nyugalmi allapota nyitott, jeleiket a DI1
valamint DI2 bemenetek fogadjak. Tébb start nyomdégomb hasznalata
esetén bekotésik parhuzamos; tdbb stop nyomoégomb bekdtése soros.
A forgasirany vezérléséhez 10.03 DIRECTION paramétert REQUEST
ertékre kell allitani.

DI6

Kétvezetékes start/stop a DI6 kétallapoti bemeneten. 0 VDC DI6-on =
stop, 24 VDC DI6-on = start. A forgasiranyt a 10.3 DIRECTION
parameéter értéke hatarozza meg. A forgasiranyt 10.03 DIRECTION
paraméter hatarozza meg.

A FIGYELEM! Hiba-nyugtazas utan, ha a start-jel aktiv, a hajtas elindul.

DI6, 5

Kétvezetékes start/stop és forgasirany. A start/stop parancsot DI6
bemenet fogadja, a forgasirany parancs DI5-re érkezik. 0 VDC DI5-6n
= elbre, 24 VDC DI5-n = hatra. A forgasirany vezérléséhez 10.03
DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell allitani.

A FIGYELEM! Hiba-nyugtazas utan, ha a start-jel aktiv, a hajtas elindul.

KEYPAD (billentyiizet)

A start/stop és forgasirany parancsokat a vezériépanel billenty(izetérdl
adjuk, amikor EXT1 (1. kuls8) vezérlési hely aktiv. A forgasirany
vezérléséhez 10.03 DIRECTION paramétert REQUEST értékre kell
allitani.

COMM. MODULE

A start/stop és forgasirany parancsok a kommunikacios csatornan
keresztll (kommunikéacios adapter segitségével) érkeznek.

10.02 EXT2 STRT/STP/DIR Ezen paraméter meghatarozza a start, stop és forgasirany parancsok
2. kiilsé start/stop/iranyval- forrasat, amikor az 2. kilsé vezérlési helyet valasztjuk (EXT 2).

@S NOT SEL (nincs kiv.); DI1; DI,2; DI1P,2P; DI1P,2P,3; DIP,2P,3P;
DI6; DI6,5; KEYPAD (billentyiizet); COMM. MODULE

A fenti beadllitasi lehet6ségek leirasa azonos a 10.01 EXT 1
STR/STP/DIR paraméternél leirtakkal.

10.03 DIRECTION Motor forgasirany rogzitésére szolgal, lehetéségek FORWARD (elére),
Iranyvéltas REVERSE (hatra). Ha a REQUEST (kivansag szerint) beallitast
valasztjuk, a forgasiranyt a 10.01 EXT1 STR/STP/DIR és 10.2 EXT2
STR /STP/DIR paraméterekkel meghatarozott kétallapotu bemenetek,
vagy az ACS 600 sajat vezérl6egységének nyomdégombja hatarozzak
meg.
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6. fejezet- Paraméterek

11. csoport Ezek a paraméterek modosithatdk a frekvenciavaltd Gizeme kozben is,
Reference Select, kivéve az (O)-val jelolt paraméterek. A 6-2. tablazat tartomany/mér-
Alapjel kivalasztas tékegyseg oszlopa a megengedett parameéter értékeket mutatja. A
tablazatot kovetben a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-2. tablazat. A 11. csoport.

11.01 KEYPAD REF SEL

Billent(izet ref. kivalasztas

11.02 EXT1/EXT2 SELECT
(0)

1. kils6/2. kiilsé ref. hely
kivalasztas

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 KEYPAD REF SEL REF1 (rpm); Aktiv billentylizet alapjel kivalasztasa
Billentytizet ref. kivalasztas REF2 (%)

2 EXT1/EXT2 SELECT
)

1. kiils6/2. kiilsé ref. hely
kivalasztva

DI1 ... DI6; EXT1 (1.
kiils8); EXT2 (2. killsd).
COMM. MODULE

Kuls6 vezérlési hely kivalasztasi
bemenet

3 EXT REF1 SELECT (O)
1. kiilsé ref. kivalasztas

KEYPAD (billentylzet);
Analég és digitalis
bemenetek; COMM.
MODULE;
COMMREF+AI1;
COMMREF*AI1

1. kulsé alapjel bemenet

4 EXT REF1 MINIMUM
1. kiils6 ref. minimum

0 ... 18000 fordulat rpm
(ford/perc)

1. kiilsé alapjel minimum érték

5 EXT REF1 MAXIMUM
1. kiilsé ref. maximum

0 ... 18000 fordulat rpm
(ford/perc)

1. kulsé alapjel maximum érték

6 EXT REF2 SELECT (O)
2. kiils6 ref. kivalasztas

KEYPAD (billentylizet);
Analog és digitalis
bemenetek; COMM.
MODULE;
COMMREF+AI1;
COMMREF*AI1

2. kiilsé alapjel bemenet

7 EXT REF2 MINIMUM
2. kiilsé ref. minimum

0% ...100 %

2. kilsé alapjel minimum érték

8 EXT REF2 MAXIMUM
2. kiils6 ref. maximum

0% ... 500 %

2. kiilsé alapjel maximum érték

Az alapjel beallitasa billentylizetrél vagy két kilsé forrasbdl lehetséges.
Tovabbi informacidk a 4. fejezet - Vezérlés miikédtetés — fejezetben

talalhatok.

REF1 (rpm - ford/perc)
Az 1. billentylizet alapjel van kivalasztva aktiv alapjelként. A alapjel
mértékegysége fordulat/perc. Amennyiben skaléaris vezérlést
valasztunk ki (99.04 paraméter - SCALAR), az alapjel mértékegysége

Hz.
REF2 (%)

A 2. billentylizet alapjel van kivalasztva aktiv alapjelként. A alapjel
mértékegysége %. A alapjel tipusa a kivalasztott alkalmazoi makrotél
fugg. Pl. Ha a nyomaték vezérlés makrét valasztjuk ki, REF2 (%) —

nyomaték alapjel.

Ezen paraméter meghatarozza a kulsé vezérlési helyet kivalaszto két-
allapotu bemenetet, vagy rogziti ezt EXT1 vagy EXT2 értékre. A
paraméter meghatarozza a start/stop/forgasirany és az alapjel (REF1

vagy REF2) forrasat.

EXT 1

1. kulsé vezérlési hely van kivalasztva. EXT1 vezérlési hely
mikodtetésének forrasat a 10.01 EXT1 STRT/STP/DIR és 11.03 EXT
REF1 SELECT (O) paraméterek hatarozzak meg.

EXT 2

2. kuls6 vezeérlési hely van kivalasztva. EXT2 vezérlési hely
mikodtetésének forrasat a 10.02 EXT2 STRT/STP/DIR és 11.06 EXT
REF2 SELECT (O) paraméterek hatarozzak meg.
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DI1 - DI6

1. v. 2. vezérlési hely a kivalasztott kétallapotu bemenet (DI1...DI6)
allapotanak megfeleléen kerll kivalasztasra: 0 VDC = EXT1 és 24
VDC = EXT2.

COMM. MODULE
Az 1. v. 2. klls6 vezérlési helyet a kommunikacios csatornan keresztul
valasztjuk ki (kommunikacios adapter — vezérld sz6 — segitségével).

11.03 EXT REF1 SELECT Ezen paraméter meghatarozza az 1. kulsé alapjel forrasat.

1. KUilsé ref. kivélaszg‘fé)é KEYPAD . .
’ ’ Az alapjel a billentylizetrél allithato, értékét a széveges kijelzd elsé
sora mutatja.

Al1
Az alapjel az 1. analdg bemenetre érkezik (feszlltségjel).

Al2
Az alapjel az 2. analdg bemenetre érkezik (aramjel).

Al3
Az alapjel az 3. analdg bemenetre érkezik (aramjel).

Al1/JOYST; AlI2/JOYST

Az alapjel az 1. vagy 2. analég bemenetre érkezik, mely JOYSTICK
Uzemmodra van bedllitva. A bemeneti jel min. értéke = teljes fordulat
hatra irdnyban; max. értéke = teljes fordulat elére iranyban (ld. 6-2.
abrat). Ld. még 10.03 DIRECTION paramétert.

FIGYELEM: Joystick Gzemmoddban az alapjel min. értéke nem lehet
kisebb mint 0.3V. Amennyiben 0...10V jelet hasznalunk az ACS 600
forditott iranyban és maximum sebességgel (speedyax) forgatja a
motort egy esetleges alapjel aramkéri szakadas esetén, Allitsuk a
13.01 MINIMUM Al1 paraméter értékét 2 V-ra, vagy 0,3V-nal nagyobb
értékre. Amennyiben a 30.01 Al1< MIN FUNCTION paraméter értéke
FAULT (Hiba), az ACS 600 az alapjel aramkori szakadas esetén leall.

FORDULAT ki

™
\

Kilso ref. maximum —

Kilso ref. minimum —

0

- Kils6 ref. minimum ——

/\

- Kllso ref. maximum — /

5 10 REF [V]
Al MINIMUM =0 V
Al MAXIMUM =10 V

6-2. abra. Joystick vezériés. A kiilsé alapjel maximum értékét a
11.05 EXT REF1 MAXIMUM, minimum értékét a 11.04
EXT REF1 MINIMUM paraméterekkel allithatjuk be.
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6. fejezet- Paraméterek

11.04 EXT REF1 MINIMUM
1. kiils6 ref. minimum

11.05 EXT REF1
MAXIMUM
1. kiils6 ref. maximum

11.06 EXT REF2 SELECT

Megjegyzés: A NAIO-02 (opcionalis) analdg /0O bdévité modul analdg
bemenetei két pdélustak. Ha ilyen modult hasznalunk az Al1/JOYST v.
Al2/JOYST beallitasok lehetévé teszik a Al1-re és A2-re a negativ
jeltartomanyt. Ebben az esetben a forgasiranyt a jel el6jele hatarozza
meg: negativ = hatra, pozitiv = elbre.

Al1+AI3; Al2+AI3; Al1-Al3; Al2-Al3; Al1*Al3; Al2*AlI3; MIN(AI1,Al3);
MIN(AI2,AlI3); MAX(AI1,Al3); MAX(AI2,Al3)

Az alapjel kiszamitasa a fent definialt matematikai miveletek szerint
torténik.

DI3U,4D(R)

A fordulatszam alapjel a kétallapotu bemeneteken érkezik uan. motoros
potenciométer vezérlésként (lebegbpontos vezérlés). A DI3
bemeneten érkez6 jel néveli (U = up - fel), a DI4 bemeneten érkezd
csokkenti az alapjelet (D = down - le). Az (R) azt jelenti, hogy stop
parancs esetén az alapjel automatikusan nullazodik. Az alapjel
valtozas meredekségét a 22.04 ACCELER TIME 2 hatarozza meg.

DI3U,4D

Ugyan az, mint az el6z8 beallitasnal azzal a kilénbséggel, hogy stop
parancs esetén az alapjel értéke nem nullazédik. Az ACS 600
Ujrainditaskor a kikapcsolas elétt tarolt alapjel szerint értékre futtatja fel
a motort.

DI5U,6D
Megegyezik a DI3U,4D-nél leirtakkal, a digitalis bemenetek : DI5 és
DI6.

COMM. MODULE
Az alapjel a kommunikacios csatornan keresztul (kommunikacios
adapter segitségével) érkezik.

COMMREF+AI1; COMMREF*AI1

Az alapjel a kommunikacios csatornan keresztul (kommunikacios
adapter segitségével) érkezik. Az 1. analég bemeneti jel kombinalédik
a kommunikaciés csatorna alapjelével (0sszeg vagy szorzat). Tovabbi
informaciot Id. C fliiggelék — Kommunikacios csatorna vezérlése.

Ez a paraméter beallitja a fordulatszam alapjel (rpm, ford/perc)
minimum értékét. Az érték megfelel REF 1-hez csatlakoztatott analég
bemeneti jel minimalis értékének (11.03 EXT REF1 SELECT (O)
paraméter értéke Al1, Al2 v. Al3). Ld. 6-3. abrat. SCALAR maédban (Id.
99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert) a paraméter értéke Hz-ben
ker(l kijelzésre.

Megjegyzés: Ha az alapjelet a kommunikaciés csatornan (adapteren)
keresztul adjuk, a skalazas kildénboézik az analég bemenetekétdl. Ld. A
fliggelék — A paraméter beallitasok teljes listaja.

Bealltja az alapjel maximum értékének megfelelé (rpm, ford/perc)
fordulatszamot. Az érték megfelel REF1-hez csatlakoztatott analog
bemeneti jel maximalis értékének (11.03 EXT REF1 SELECT (O)
paraméter értéke Al1, Al2 v. Al3). Ld. 6-3. abrat. SCALAR maodban (Id.
99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert) a paraméter értéke Hz-ben
kerul kijelzésre.

Megjegyzés: Ha az alapjelet a kommunikacids csatornan (adapteren)
keresztll adjuk, a skalazas kulonbozik az analog bemenetekétél. Ld. A
fliggelék — A paraméter beallitasok teljes listaja.

Ezen paraméter segitségével kivalaszthato a 2. kilsé alapjel forrasa. A

6-6

ACS 600 Programozoi kézikényv



6. fejezet- Paraméterek

(O) lehetéségek megegyeznek az 1. kilsé referencianal leirtakkal.
2. klilsé ref. kivalaszatas

11.07 EXT REF2 MINIMUM Beadllitja az alapjel minimum értékét %-ban. Az érték megfelel REF2-
2. klilsé ref. minimum hez csatlakoztatott analdég bemeneti jel minimalis értékének (11.06
EXT REF2 SELECT (O) paraméter értéke Al1, Al2 v. Al3). Ld. 6-3.
abrat.
e Ha factory, hand/auto vagy sequental conrol (gyari, kézi/auto,
sorrendi vezérlés) makrok vannak kivalasztva, ez a paraméter
fordulatszam alapjel minimumat hatarozza meg. Az érték a 20.02
MAXIMUM SPEED (v. 20.01 MINIMUM SPEED, ha a minimum
abszolut értéke nagyobb a maximumnal) paraméter altal
meghatarozott fordulatszam szazalékos értéke.

e Ha torque control (nyomaték szabalyozas) makré van kivalasztva,
a paraméter a minimum nyomaték-alapjel értékét hatarozza meg.
A paraméter értéke a névleges nyomaték szazalékaban van
megadva.

e Ha PID control (PID szabalyozas) makré van kivalasztva, a
paraméter a minimum folyamat-alapjel értékét hatarozza meg. A
paraméter értéke a maximum folyamat-mennyiség szazalékaban
van megadva.

SCALAR modban (Id. 99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert) a
paraméter értéke a 20.08 MAXIMUM FREQ (v. 20.07 MINIMUM
FREQ, ha a minimum abszolut értéke nagyobb a maximumnal)
paraméter altal meghatarozott maximalis frekvencia szazalékos
ertékében van megadva.

Megjegyzés: Ha az alapjelet a kommunikacids csatornan (adapteren)
keresztll adjuk, a skalazas kulénbdzik az analég bemenetekétél. Ld. C
fliggelék — Kommunikacios csatorna vezérlése.

11.08 EXT REF2 Beadllitja az alapjel maximum értékét %-ban. Az érték megfelel REF2-
MAXIMUM hez csatlakoztatott analég bemeneti jel maximalis értékének (11.06
2. kiils6 ref. maximum EXT REF2 SELECT (O) paraméter értéke Al1, Al2 v. AI3). Ld. 6-3.
abrat.
e Ha factory, hand/auto vagy sequental conrol (gyari, kézi/auto,
sorrendi vezérlés) makrok vannak kivalasztva, ez a paraméter
fordulatszam alapjel maximumat hatarozza meg. Az érték a 20.02
MAXIMUM SPEED (v. 20.01 MINIMUM SPEED, ha a minimum
abszolut értéke nagyobb a maximumnal) paraméter altal
meghatarozott fordulatszam szazalékos értéke.

e Ha torque control (nyomaték szabalyozas) makré van kivalasztva,
a paraméter a minimum nyomaték-alapjel értékét hatarozza meg.
A paraméter értéke a névleges nyomatéek szazalékaban van
megadva.

e Ha PID control (PID szabalyozas) makré van kivalasztva, a
paraméter a minimum folyamat-alapjel értékét hatarozza meg. A
paraméter értéke a maximum folyamat-mennyiség szazalékaban
van megadva.

SCALAR modban (Id. 99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert) a
paraméter értéke a 20.08 MAXIMUM FREQ (v. 20.07 MINIMUM
FREQ, ha a minimum abszolut értéke nagyobb a maximumnal)
paraméter altal meghatarozott maximalis frekvencia szazalékos
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értékében van megadva.

Megjegyzés: Ha az alapjelet a kommunikacids csatornan (adapteren)
keresztll adjuk, a skalazas kulénbdzik az analég bemenetekétdl. Ld. C
fliggelék — Kommunikacios csatorna vezérlése.

Analég bemenet 1. kulsé alapjel 2. kils6 alapjel
tartomanya tartomanya tartomanya
18000 rpm 500 %

T T

MAXIMUM Al 10 V

20 mA 1500 rpom 11.05 EXT REF1 100 % 11.08 EXT REF2
l MAXIMUM l MAXIMUM
0 rpm 0 %
18000 rpm 100 %
MINIMUM Al O2V ( T ____________________________________________ T
0/4 mA 0 rpm 11.04 EXTREF1 0% 11.07 EXT REF2
MINIMUM MINIMUM

6-3. abra. EXT REF MINIMUM és MAXIMUM beallitasa. Az analég bemenet hatarértékeit a 13.02
MAXIMUM Al1, 13.07 MAXIMUM AI2 vagy 13.12 MAXIMUM AI3 és 13.01 MINIMUM
Al1, 13.06 MINIMUM AI2 vagy 13.11 MINIMUM AlI3 paraméterek hatarozzak meg, a
felhasznalt analog bemenet fliggvényében.
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6. fejezet- Paraméterek

12. csoport Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavalté izeme kozben is,
Constant Speeds, kivéve az (O)-val jelolt paramétereket. A 6-3. tablazat tarfomany/mér-
Allandé fordulatszamok tékegység oszlopa a megengedett paraméter értékeket mutatja. A
tablazatot kovet6en a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-3. tablazat 12. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 CONST SPEED SEL | NOT SEL (nincs kivalasztva); Allandé fordulatszamok
(0) Digitalis bemenetek kivalasztasa
Allandé fordulatszém
kival.
2 CONST SPEED 1 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 1. allandé fordulatszam
1. éllandé fordulatszam
3 CONST SPEED 2 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 2. allandé fordulatszam
2. dllandé fordulatszam
4 CONST SPEED 3 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 3. allando fordulatszam
3. &llandé fordulatszam
5 CONST SPEED 4 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 4. allandé fordulatszam
4. allandé fordulatszam
6 CONST SPEED 5 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 5. allando fordulatszam
5. allandé fordulatszam
7 CONST SPEED 6 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 6. allandé fordulatszam
6. allandé fordulatszam
8 CONST SPEED 7 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 7. allando fordulatszam
7. alland¢ fordulatszam
9 CONST SPEED 8 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 8. allando fordulatszam
8. allandé fordulatszam
10 CONST SPEED 9 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 9. allando fordulatszam
9. éllandé fordulatszam
11 CONST SPEED 10 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 10. allando6 fordulatszam
10. &lland¢ fordulatszam
12 CONST SPEED 11 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 11. allando fordulatszam
11. alland¢6 fordulatszam
13 CONST SPEED 12 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 12. allando6 fordulatszam
12. &lland¢ fordulatszam
14 CONST SPEED 13 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 13. allando fordulatszam
13. alland¢6 fordulatszam
15 CONST SPEED 14 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 14. allando fordulatszam
14. &lland¢ fordulatszam
16 CONST SPEED 15 0 ... 18 000rpm (ford/perc) 15. allandé fordulatszam/Hiba-
15. éllandé fordulatszam fordulatszam

Ha az allando¢ fordulatot aktivaljuk, a fordulatszam abszolut értéke a
12. csoportbdl kertil kiolvasasra. A 15. fordulatot hiba-
fordulatszamként hasznalhatjuk (Id. 30.01 AI1<MIN FUNCTION és
30.02 PANEL LOSS).

Kiilsé vezérlés lizemmod esetén, ha EXT1 klls6 vezérlés van
kivalasztva, az allandé fordulatszamok aktivalasa feltlbiral minden
mas alapjelet. Az allando fordulat nem érvényes, ha a PID vagy a
nyomaték szabalyozas alapjele aktiv. (Ld. PID és Nyomaték
szabalyozas makrokat).

SCALAR motor vezérlési tzemmodban (Id. 99.04 MOTOR CTRL
MODE paramétert) 6 allando frekvencia allithaté be a 12.02 ... 12.06
és 12.15 paraméterek segitségével. A paraméterek alapértéke 0 Hz.

Megjegyzés: A 12.16 paraméter un. hiba-fordulat, mely jel-szakadas
esetén aktivalhaté. Ld. 30.01 AI1<MIN FUNCTION és 30.02 PANEL
LOSS paramétereket.)

12.01 CONST SPEED SEL Ezen parameter meghatarozza az allando fordulatszamok
Allandé fordulatszam kivalasztasara hasznalt kétallapoti bementeket.

kivalasz1as NOT SEL (nincs kivalasztva)
Allandé fordulatszam funkcio kikapcsolva

DI1(SPEED1); DI2(SPEED2); DI3(SPEED3); DI4(SPEED4);
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DI5S(SPEEDS); DI6(SPEED6);
Allandé fordulatszamok, 1-t6l 6-ig, meghatarozasa DI1-DI6 bemenetek
segitségével. 24 VDC = alland6 fordulatszam aktivalas.

DI1,2
Harom allandé fordulatszam (1...3) kivalasztasa 2 db. kétallapotu
bemenettel, alabbi tablazat szerint.

6-4. tablézat. Allandé fordulatszémok kivélasztésa DI1,2 segitségével.

DI1 DI2 Funkcié
0 0 Nincs allandé fordulat
1 0 1. allandé fordulat
0 1 2. allandé fordulat
1 1 3. allandé fordulat

DI3,4
Harom allandé fordulatszam (1...3) kivalasztasa 2 db. kétallapotu
bemenettel, mint DI1,2 esetén.

DI5,6
Harom allandé fordulatszam (1...3) kivalasztasa 2 db. kétallapotu
bemenettel, mint DI1,2 esetén.

DI1,2,3
Hét allandé fordulatszam (1...7) kivalasztasa 3 db. kétallapotu
bemenettel.

6-5. tablézat. Allandé fordulatszamok kivélasztdsa DI1,2,3 bementek

segitségével.
DI1 DI2 DI3 Funkcio
0 0 0 Nincs allandé
fordulatszam

1 0 0 1. allandé fordulatszam
0 1 0 2. allandé fordulatszam
1 1 0 3. allando fordulatszam
0 0 1 4. allandé fordulatszam
1 0 1 5. allando fordulatszam
0 1 1 6. allando fordulatszam
1 1 1 7. allando fordulatszam

DI3,4,5

Lasd a DI1,2,3-nal leirtakat.

DI4,5,6

Lasd a DI1,2,3-nal leirtakat.

DI3,4,5,6

Tizendt allandé fordulatszam (1...15) kivalasztasa 4 db. kétallapotu
bemenet segitségével.
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6-6. tablazat. Allandé fordulatszamok kivalasztédsa DI3,4,5,6

bemenetekkel.
DI3 Di4 DI5 DI6 Funkcio
0 0 0 0 Nincs allandé fordulatszam
1 0 0 0 1 . allandé fordulatszam
0 1 0 0 2 . allandé fordulatszam
1 1 0 0 3 . allandé fordulatszam
0 0 1 0 4 . allandé fordulatszam
1 0 1 0 5 . allandé fordulatszam
0 1 1 0 6 . allando fordulatszam
1 1 1 0 7 . allandé fordulatszam
0 0 0 1 8 . allando fordulatszam
1 0 0 1 9 . allandé fordulatszam
0 1 0 1 10 . allandé fordulatszam
1 1 0 1 11 . allandé fordulatszam
0 0 1 1 12 . allandé fordulatszam
1 0 1 1 13 . allandé fordulatszam
0 1 1 1 14 . allandé fordulatszam
1 1 1 1 15 . allandé fordulatszam
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13. csoport Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavalté izeme kozben is.
Analogue Inputs, A 6-7.tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
Analég Bemenetek paraméter értekeket mutatja. A tablazatot kOvetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

13.01 MINIMUM Al1
Al1 minimum

6-7. Tablazat 13. csoport
Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 MINIMUM Al1 0V;2V; TUNED VALUE Al1 minimum értéke. Az érték, mely az

Al1 minimum

(hangolt érték); TUNE
(hangol)

alapjel minimum értékének felel meg.

2 MAXIMUM Al1
Al1 maximum

10 V; TUNED VALUE
(hangolt érték); TUNE

Al1 maximum értéke. Az érték, mely az
alapjel maximum értékének felel meg.

(hangolas)
3 SCALE Al1 0...100 % Al1 skalazo faktor
Al1 skalazas
4 FILTER A1 0s..10s Al1 bemeneti sziird id6éallanddja
Al1 sziiré
5 INVERT Al1 NO (nincs); YES (igen) 1. analég bemeneti jel inverzidja.
Al1 invertalas
6 MINIMUM Al2 0 mA; 2 mA; TUNED VALUE | Al2 minimum értéke. Az érték, mely a

Al2 minimum

(hangolt érték); TUNE
(hangolas)

alapjel minimum értékének felel meg.

7 MAXIMUM Al2
Al2 maximum

20 mA; TUNED VALUE
(hangolt érték); TUNE

Al2 maximum értéke. Az érték, mely a
alapjel maximum értékének felel meg.

(hangolas)
8 SCALE AI2 0...100 % Al2 skalazo faktor
Al2 skélazas
9 FILTER AI2 0s..10s Al2 bemeneti szlr6 idéallanddja
Al2 sziird
10 INVERT AI2 NO (nincs); YES (igen) 2. analég bemeneti jel inverzidja.

Al2 invertalas

11 MINIMUM AI3
AlI3 minimum

0 mA; 2 mA; TUNED VALUE
(hangolt érték); TUNE
(hangolas)

AI3 minimum értéke. Az érték, mely a
alapjel minimum értékének felel meg.

12 MAXIMUM AI3
Al3 maximum

20 mA; TUNED VALUE
(hangolt érték); TUNE

AI3 maximum értéke. Az érték, mely a
alapjel maximum értékének felel meg.

(hangolas)
13 SCALE AI3 0...100 % Al3 skalazo faktor
Al3 skalazas
14 FILTER AI3 0s..10s AI3 bemeneti sziiré idéallanddja
Al3 sziiré
15 INVERT AI3 NO (nincs); YES (igen) 3. analég bemeneti jel inverzidja.
Al3 inverzié

0V; 2V; TUNED VALUE (hangolt érték); TUNE (hangolas)

A paraméter meghatarozza az Al1 analég bemenethez csatlakoztatott
jel minimum értékét. Ha Al1-et valasztjuk EXT1 (11.03) vagy EXT2
(11.06) kulsé alapjel-forrasnak, ez az érték felel meg a 11.04 EXT REF
1 MINIMUM vagy 11.07 EXT REF 2 MINIMUM paraméterek altal
definialt értéknek. Tipikus értékek 0 V vagy 2 V.

A hangolt érték beallitasa esetén nyomjuk meg elészér az ENTER
gombot, valasszuk ki a TUNE (hangolas) médot, allitsuk be az analdg
bemenet értékét a kivant minimumra, majd Ujra nyomjuk meg az
ENTER gombot. Ekkor a bemenetre kapcsolt érték lesz a minimum.
A megengedett beallitasi tartomany 0...10 V. A mivelet elvégzését
kévetden a kijelzdn a TUNED VALUE (hangolt érték) szoveg jelenik

meg.

Az ACS 600 un. ,él6 nulla” funkciéval rendelkezik, mely érzékeli a
vezeérldjel kimaradasat (szakadasat). A funkcio aktivalasahoz a
bemeneti vezérldjel beallitott minimum értékének 0.5 V-nal
nagyobbnak kell lennie, valamint a 30.01 Al< MIN FUNCTION
paraméter értékét hiba esetére megfeleléen be kell allitani.

6-12

ACS 600 Programozoi kézikényv




6. fejezet- Paraméterek

13.02 MAXIMUM Al1 10V; TUNED VALUE (hangolt érték); TUNE (hangolas)
Al1 maximum A paraméter meghatarozza az Al1 analég bemenethez csatlakoztatott
jel maximum értékét. Ha Al1-et valasztjuk EXT1 (11.03) vagy EXT2
(11.06) kils6 alapjel-forrasnak, ez az érték felel meg a 11.05 EXT REF
1 MAXIMUM vagy 11.08 EXT REF 2 MAXIMUM paraméterek altal
definialt értéknek. Tipikus maximum érték 10 V.

A hangolt érték beallitasa esetén nyomjuk meg el6szor az ENTER
gombot, valasszuk ki a TUNE (hangolas) médot, allitsuk be az analog
bemenet értékét a kivant maximumra, majd ujra nyomjuk meg az
ENTER gombot. Ekkor a bemenetre kapcsolt érték lesz a maximum.
A megengedett beallitasi tartomany 0...10 V. A mivelet elvégzését
kdvetben a kijelzén a TUNED VALUE (hangolt érték) szdveg jelenik
meg.

13.03 SCALE Al1 Az Al1 analég bemeneti skalazé faktor. Lasd a 6-5. abrat.
Al1 skélazéas

13.04 FILTER Al1 Al1 analég bemenet szir6jének idéallandodja. A bemeneti jel
Al1 sz(ir6 ugrasszerl megvaltozasakor a szlré utan a valtozas 63 %-a ezen
paraméter altal meghatarozott id6 alatt zajlik.

Megjegyzés: Ha 0 s-0os a minimum értéket allitunk be, a beépitett
hardver-szir6 miatt a szlrés idéallanddja 10 ms. Ez az érték
paraméterrel nem valtoztathaté.

A 6-4. dbra a szlrési id6éallandét mutatja.

[%] 4
Szliretlen jel

100 ——
63 \

N T
Id6allando
6-4. abra. Al1 analog bemenet sziir6jének idéallandoja.

13.06 INVERT Al1 NO (NINCS); YES (IGEN)
Al1 invertalas Ha ezt a paramétert YES (igen) értékre allitjuk, a maximum alapjel
minimum fordulatnak, a minimum alapjel maximum fordulatnak felel
meg.

13.06 MINIMUM Al2 0 mA; 4 mA; TUNED VALUE (hangolt érték); TUNE (hangolas)
Al2 minimum A paraméter meghatarozza az Al2 analég bemenethez csatlakoztatott
jel minimum értékét. Ha Al2-et valasztjuk EXT1 (11.03) vagy EXT2
(11.06) kils6 alapjel-forrasnak, ez az érték felel meg a 11.04 EXT REF
1 MINIMUM vagy 11.07 EXT REF 2 MINIMUM paraméterek altal
definialt értéknek. Tipikus értékek 0 mA vagy 4 mA.

Sziirt jel

A hangolt érték beallitasa esetén nyomjuk meg el6szor az ENTER
gombot, valasszuk ki a TUNE (hangolas) médot, allitsuk be az analog
bemenet értékét a kivant minimumra, majd ujra nyomjuk meg az
ENTER gombot. Ekkor a bemenetre kapcsolt érték lesz a minimum.
A megengedett beallitasi tartomany 0...20 mA. A mivelet elvégzését
kdvetéen a kijelz6n a TUNED VALUE (hangolt érték) szbveg jelenik
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13.07 MAXIMUM Al2
Al2 maximum

13.08 SCALE Al2
Al2 skalazas

13.09 FILTER Al2
Al2 sz(iré

13.10 INVERT A2
Al2 invertalas

13.11 MINIMUM Al3
Al3 minimum

13.12 MAXIMUM Al3
Al3 maximum

13.13 SCALE AI3
Al3 skalazas

13.14 FILTER AI3
Al3 szliré

13.15 INVERT Al3
Al3 inverzié

meg.

Az ACS 600 un. ,éI6 nulla” funkciéval rendelkezik, mely érzékeli a
vezérl6jel kimaradasat (szakadasat). A funkcid aktivalasahoz a
bemeneti vezérldjel beallitott minimum értékének 1 mA-nél
nagyobbnak kell lennie.

20 mA; TUNED VALUE (hangolt érték); TUNE (hangolas)

A paraméter meghatarozza az Al2 anal6g bemenethez csatlakoztatott
jel maximum értékét. Ha Al2-et valasztjuk EXT1 (11.03 EXT REF1
SELECT (0)) vagy EXT2 (11.06 EXT REF2 SELECT (O)) kulsé
alapjel-forrasnak, ez az érték felel meg a 11.05 EXT REF 1 MAXIMUM
vagy 11.08 EXT REF 2 MAXIMUM paraméterek altal definialt
ertéknek. Tipikus maximum érték 20 mA.

A hangolt érték beallitasa esetén nyomjuk meg el6szor az ENTER
gombot, valasszuk ki a TUNE (hangolas) moédot, allitsuk be az analég
bemenet értékét a kivant maximumra, majd ujra nyomjuk meg az
ENTER gombot. Ekkor a bemenetre kapcsolt érték lesz a maximum.
A megengedett beallitasi tartomany 0...20 mA. A mivelet elvégzését
kdvetben a kijelz6n a TUNED VALUE (hangolt érték) szdveg jelenik
meg.

Lasd a 13.03 SCALE Al1 paramétert.

Lasd a 13.04 FILTER Al1 paramétert.

Lasd a 13.05 INVERT Al1 paramétert.

Lasd a 13.06 MINIMUM AI2 paramétert.

Lasd a 13.07 MAXIMUM AI2 paramétert.

Lasd a 13.03 SCALE Al1 paramétert.

Lasd a 13.04 FILTER Al1 paramétert.

Lasd a 13.05 INVERT Al1 paramétert.
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Al1+AI3=
Al1 skala Al3 skala EXT REF1
100 % 10 %
10V __ 20 mA___ __ EXT REF1 MAXIMUM
1500 ford/perc

60 % & 90 ford/perc

40 % x 600 ford/perc 690 ford/perc

oV _| 0mA _| _|_ 0 ford/perc

6-5. abra. Példa az anal6g bemenetek skéalazasara. A kilsé alapjel a

11.03 EXT REF1 SELECT (O) paraméterrel Al1+Al2-re,
annak maximalis értéke a 11.056 EXT REF MAXIMUM
paraméterrel 1500 ford/percre lett kivalasztva. Al1 analdg
bemenet skalaja a 13.03 SCALE Al1 paraméterrel 100 %-
ra, Al3 analég bemenet skalaja a 13.13 SCALE Al3
paraméterrel 10 %-ra lett beallitva.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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14. csoport
Relay Outputs,
Relé kimenetek

14.01 RELAY RO1
OUTPUT
RO1 kimenet

Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalté allo allapotaban allithatok.
A tablazat utan a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk.

6-8. tablazat. A 14. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 RELAY RO1 OUTPUT A lehetséges beallitasokat | 1. relé-kimenet tartalma
RO1 kimenet Id. az alabbi szévegben.
2 RELAY RO2 OUTPUT 2. relé-kimenet tartalma
RO2 kimenet
3 RELAY RO3 OUTPUT 3. relé-kimenet tartalma
RO2 kimenet

Ennek a paraméternek a segitségével hatarozhatjuk meg, hogy RO1
relé kimenet milyen informaciét fog hordozni.

NOT USED (nem hasznalt)

READY (miikédésre kész)
Az ACS 600 miikddésre kész. A kimeneti relé meghuzott allapotban
van mindaddig, mig futas engedélyezési jel van és nincs hibaallapot.

RUNNING (Gizemel)
Az ACS 600 Uzemel, a futas engedélyezd jel aktiv, és nincs
hibaallapot.

FAULT (hiba)
Hibaallapot van. Tovabbiakat Id. 7. fejezet — Hibakeresés és
karbantartas — fejezetben.

FAULT(-1)
A relé meghuz amikor a tapfesziltség a frekvenciavalton van, és elejt
hibaallapot esetén.

FAULT(RST)
Az ACS 600 hibaallapotban van, de a hiba térlédik a beprogramozott
autoreset idé leteltével (Id. 31.03 DELAY TIME paramétert).

STALL WARN (beragadas figyelmeztetés)
Beragadas-védelmi figyelmeztetés aktivalodott. (Id. 30.10 STALL
FUNCTION paramétert).

STALL FLT (beragadas hiba)
Beragadas-védelmi hibajelzés aktivalddott. (Id. 30.10 STALL
FUNCTION paramétert).

MOT TEMP WRN (motor hémérsékleti figyelmeztetés)
A motor hédmérséklet tullépte a figyelmeztetd szintet.

MOT TEMP FLT (motor hémérsékleti hiba)
A motor hévédelme leoldott.

ACS TEMP WRN (ACS hémérsékleti figyelmeztetés)
A h{téborda hémérséklete tullépte a figyelmeztets, 115 °C-os szintet
(239 °F).

ACS TEMP FLT (ACS hémeérsékleti hiba)
Az ACS 600 hévédelem leoldott. A leoldasi szint 125 °C (257 °F).

FAULT/WRN (hiba/figyelmeztetés)
Barmilyen hiba v. figyelmeztetés tortént.
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WARNING (figyelmeztetés)
Barmilyen figyelmeztetés tortént.

REVERSED (hatra)
Hatra forgasirany lett kivalasztva.

EXT CTRL (kiilsé vezériés)
Kils6é vezérlés van kivalasztva

REF 2 SEL (REF 2 kivalasztva)
2. alapjel van kivalasztva.

CONST SPEED (allandé fordulat)
Valamelyik allando fordulat (1 ... 15) van kivalasztva.

DC OVERVOLT (DC tualfesziiltség)
A kdzbensdkori egyenfesziltség tullépte a tulfesziltségi szintet.

DC UNDERVOL (DC feszcs6kkenés)
A kozbensdkori egyenfesziltség a feszultségcsdkkenési hatar ala
esett.

SPEED 1 LIM (1. ford. hatar)

A kimeneti fordulatszam meghaladta az 1. feliigyeleti hatarértéket.
Lasd a 32.01 SPEED1 FUNCTION és 32.02 SPEED1 LIMIT
parameétereket.

SPEED 2 LIM (2. ford. hatar)

A kimeneti fordulatszam meghaladta az 2. felligyeleti hatarértéket.
Lasd a 32.03 SPEED2 FUNCTION és 32.04 SPEED2 LIMIT
paramétereket.

CURRENT LIM (@aramkorlat)

A motoraram meghaladta az aram fellgyeleti hatarértéket. Lasd a
32.05 CURRENT FUNCTION és 32.06 CURRENT LIMIT
paramétereket.

REF 1 LIM (1. alapjel korlat)
Az 1. alapjel értéke elérte a felugyeleti hatarértéket. Lasd a 32.11
REF1 FUNCTION és 32.12 REF1 LIMIT paramétereket.

REF 2 LIM (2. alapjel korlat)
Az 2. alapjel értéke elérte a fellgyeleti hatarértéket. Lasd a 32.13
REF2 FUNCTION és 32.14 REF2 LIMIT paramétereket.

TORQUE 1 LIM (1. nyomaték korlat)

A motor nyomatékanak értéke elérte a feligyeleti hatarértéket. Lasd a
32.07 TORQUE1 FUNCTION és 32.08 TORQUE1 LIMIT
paramétereket.

TORQUE 2 LIM (2. nyomaték korlat)

A motor nyomatékanak értéke elérte a feligyeleti hatarértéket. Lasd a
32.9 TORQUE2 FUNCTION és 32.10 TORQUE2 LIMIT
paramétereket.

STARTED (elinditva)
Az ACS 600 start parancsot kapott.

LOSS OF REF (alapjel szakadas)
A alapjel aramkorében szakadas van.
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14.02 RELAY RO2
OouTPUT

RO2 kimenet
14.03 RELAY RO3
OouTPUT

RO2 kimenet

AT SPEED (fordulaton)

Az aktualis érték elérte az alapjel értékét. A fordulatszam hiba értéke
maximum 10 %-a a névleges fordulatnak fordulatszabalyozas
uzemmaodban.

ACT 1 LIM (1. ellenérzé jel hatar)

A PID szabalyozé 1. aktualis értéke a minimum érték ala esett, vagy
elérte a maximumot. Lasd a 32.15 ACT1 FUNCTION és 32.16 ACT1
LIMIT paramétereket.

ACT 2 LIM (2. ellenérzé jel hatar)

A PID szabalyoz6 2. aktualis értéke a minimum érték ala esett, vagy
elérte a maximumot. Lasd a 32.17 ACT2 FUNCTION és 32.18 ACT2
LIMIT paramétereket.

COMM. MODULE
A relét a kommunikacios csatorna REF3 alapjele vezérli. Ld. C
fliggelék — Kommunikacios csatorna vezérlése.

Lasd a 14.01 RELAY RO1 OUTPUT paramétert.

Lasd a 14.01 RELAY RO1 OUTPUT paramétert.

Megjegyzés: ACT1 LIM és ACT2 LIM kijelzése nem valaszthat6 ki
RO3-ra. Ehelyett az alabbi lehetéségek kdzul lehet valasztani:

MAGN READY
A motor fel van magnesezve, és képes kiadni a névleges nyomatékot
(névleges magnesezés elérve).

USER 2 SEL
2 felhasznaloi makro betoltve.
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15. csoport Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavalté izeme kozben is,
Analogue Outputs, kivéve az (O)-val jeldlt paraméterek. A 6-9. tablazat tartomany/mér-
Analég kimenetek tékegység oszlopa a megengedett paraméter értékeket mutatja. A
tablazatot kovet6en a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-9. tablazat. 15. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 ANALOGUE OUTPUT1 (O) | A lehetséges beallitasokat | Az 1. analog kimenet tartalma
1. analég kimenet Id. az alabbi szévegben
2 INVERT AO1 NO (nem); YES (igen) 1. anal6g kimenet jel inverzioja
AOT1 inverzi6é
3 MINIMUM AO1 0 mA; 4 mA 1. analég kimeneti jel minimuma
AO1 minimum
4 FILTER AO1 0.00s...10.00 s AO1 sziirési id6allanddja
AOT1 sziir6
5 SCALE AO1 10 % ... 1000 % 1. analég kimeneti jel skalazasi
AOT1 skélazas faktora
6 ANALOGUE OUTPUT2 (O) | A lehetséges beallitasokat | AZ 2. analog kimenet tartaima
2. analég kimenet Id. az alabbi szévegben
7 INVERT AO2 NO (nem); YES (igen) 2. analég kimenet jel inverzidja
AO2 inverzié
8 MINIMUM AO2 0 mA; 4 mA 2. analég kimeneti jel minimuma
AO2 minimum
9 FILTER AO2 0s..10s AO2 szlirési idballandoja
AO2 sziiré
10 SCALE AO2 10 % ... 1000 % 2. analdg kimeneti jel skalazasi
AO2 skélazas faktora

15.01 ANALOGUE Ez a paraméter lehetévé teszi, hogy kivalasszuk, mely kimenet legyen
OUTPUTT1 (O) az AO1 analdg kimenethez (aramjel) csatlakoztatva. Az alabbi lista
1. analég kimenet mutatja a lehetséges bedllitdsokat, a 15.05 SCALE AO1 és 15.10
SCALE AO2 paraméterekkel skalazhatdk az analég kimenetek.

NOT USED (nincs hasznalva)

P SPEED (folyamatsebesség)

A motor fordulatszamatdl fiiggé folyamatsebesség. A skalazast és a
mértékegység kivalasztasat (%; m/s; ford/perc) Id. a 34. csoport.
Folyamat sebesség. Mintavételezési id6: 100 ms.

SPEED (fordulat)
A motor fordulatszama. 20 mA = a motor névleges fordulatszamaval.
Mintavételezési id6: 24 ms.

FREQUENCY (frekvencia)
Kimeneti frekvencia. 20 mA = a motor névleges frekvenciajaval.
Mintavételezési id6: 24 ms.

CURRENT (dram)

Kimeneti aram. 20 mA = a motor névleges aramaval. Mintavételezési
id6: 24 ms.

TORQUE (nyomateék)

Motor nyomaték. 20 mA = a motor névleges nyomatékaval.
Mintavételezési id6: 24 ms.

POWER (teljesitmény)
Motor teljesitmény. 20 mA = a motor névleges teljesitményével.
Mintavételezési id6: 100 ms.

DC BUS VOLT (DC sin fesz.)
DC sin feszlltség. 20 mA = az alapjel értékének 100 %-a. Az alapjel
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15.02 INVERT AO1
AO1 inverzié

15.03 MINIMUM AO1
AO1 minimum

15.04 FILTER AO1
AO1 szliré

15.05 SCALE AO1
AO1 skalazas

540 Vdc. (=1,35-400 V) a 380 ... 415 V-o0s, 675 Vdc. (=1,35:500 V) a
380 ... 500 V-os ACS 600-as egységekre. Mintavételezési idd: 24 ms.

OUTPUT VOLT (kimeneti fesz.)
Motor fesziltség. 20 mA = a motor névleges feszlltsége.
Mintavételezési id6: 100 ms.

APPL OUTPUT (alkalmazéi blokk kimenet)

Az alapjel, melyet az alkalmazai blokk kimenete szolgaltat. Pl. Ha PID
makrét hasznalunk, ez a PID szabalyozé kimenete. Mintavételezési
id6: 24 ms.

REFERENCE (alapjel)
Az aktiv alapjel, melyet az ACS 600 éppen kdvet. 20 mA = az aktiv
alapjel 100 %-a. Mintavételezési id6: 24 ms.

CONTROL DEV (szabalyozé hiba)

A PID szabalyoz6 alapejele és az ellenérz6 jele kozotti kilonbség. 0/4
mA =-100 %, 10/12 mA =0 %, 20 mA = 100 %. Mintavételezési id6:
24 ms.

ACTUAL 1 (1. ellenérzé jel)
PID szabalyozé 1. ellendrzé jele. 20 mA = 40.10 ACT1 MAXIMUM
paraméter értéke. Mintavételezési idd: 24 ms.

ACTUAL 2 (2. ellenérzé jel)
PID szabalyozé 2. ellendrzé jele. 20 mA = 40.12 ACT2 MAXIMUM
paraméter értéke. Mintavételezési idd: 24 ms.

COMM. MODULE
Ez az érték a kommunikacids csatorna REF4 alapjelének értéke. Ld. C
fliggelék — Kommunikacios csatorna vezérlése.

Ha YES (igen) értékre allitjuk a paramétert, az AO1 analdg kimeneti jel
invertalasra kerul.

Az analég kimeneti jel minimum értéke 0 mA v. 4 mA értékre allithato.

AO1 analdg kimenet sz(iréjének idéallanddja.

Ha az analdg kimenet altal kijelzend6 paraméter értéke ugrasszerien
valtozik, az idéalland¢ idétartama alatt a valtozas 63 %-a torténik meg.
(Ld. 6-4. abra).

Megjegyzés: Ha minimum értékként 0 s-ot allitunk be, a beépitett
interfész hardver miatt az idéallandé 10 ms. Ez az érték paraméterrel
nem valtoztathaté meg.

Ez a paraméter az AO1 analdg kimenet skalazasi faktora. Ha 100 %-ot
allitunk be, a névleges kimeneti jel 20 mA-nek felel meg. Ha a
maximum kisebb mint a teljes skala, noveljuk a paraméter értékét.

Példa: A motor névleges arama 7,5 A, és a mért maximalis aram teljes
terhelésnél 5 A. A motor aram 0...5 A-es tartomanyat kivanjuk AO1-en
0-20 mA tartomanyban megfigyelni.

1. AO1-et CURRENT-ra allitjuk 15.01 ANALOGUE OUTPUT1 (O)
paraméterrel.

2. AO1 minimum értékét 0 mA-re allitjuk 15.03 MINIMUM AO1
paraméterrel.

3. A mért motoraramot az analog kimeneti jel 20 mA-es értékéhez
skalazzuk: A CURRENT kimeneti jel referencia értéke a motor
aram névleges értéke, ami 7,5 A (Id. 15.01 ANALOGUE OUTPUT1
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(O) paramétert). 100 % beallitadsnal a névleges aram felel meg a

skala végértékének, 20 mA-nek. Ahhoz, hogy a mért maximalis

motoraram 20 mA-nek feleljen meg, azt skalazni kell még azelétt,

hogy analdg jellé legyen konvertalva.
k6A=75A2>k=15=150%

igy a skalazasi faktort 150 %-ra allitjuk.

15.06 ANALOGUE Lasd a 15.01 ANALOGUE OUTPUT1 paramétert.
OUTPUT2 (O)
2. analog kimenet

15.07 INVERT AO2 Lasd a 15.02 INVERT AO1 paramétert.
AO2 inverzio

15.08 MINIMUM AO2 Lasd a 15.03 MINIMUM AO1 paramétert.
AO2 minimum

15.09 FILTER AO2 Lasd a 15.04 FILTER 101 paramétert.
AO2 sziiré

15.10 SCALE AO2 Lasd a 15.05 SCALE AO1 paramétert.
AO2 skélazas
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16. csoport
System Ctr Inputs,
Rendszervezérlo
bemenetek

16.01 RUN ENABLE
Futas engedélyezés

16.02 PARAMETER LOCK

Paraméter zaras

16.03 PASS CODE
Belepési kod

Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalté allo allapotaban allithatok.
A 6-10. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
paraméter értékeket mutatja. A tablazat utan a paraméterek részletes

leirasat talalhatjuk.

6-10. tablazat. A 16. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 RUN ENABLE
Futas engedélyezés

YES (igen); DI1 ... DI6;
COMM. MODULE

Futas engedélyez6 bemenet

2 PARAMETER LOCK

OPEN (nyitva); LOCKED

Paraméter zaras bemenet

Paraméter zaras (zarva)
3 PASS CODE 0 ... 30000 Paraméter zaras belépési kédja
Belépési kod

4 FAULT RESET SEL
Hiba nyugtazas kivalasztas

NOT SEL (nincs kivalasztva); | Hibanyugtdzé bemenet
DI1 ... DI6. ON STOP;

COMM. MODULE

5 USER MACRO IO CHG
Felhasznaléi makré 10
beéllitas

NOT SEL (nincs kivalasztva);
DI1 ... DI6

Visszaallitja a felhasznal6i makro
paramétereinek beallitasait

6 LOCAL LOCK
Helyi vezériés tiltas

OFF (ki); ON (be) Tiltja a helyi vezérlést (panelrdl)

7 PARAM SAVE
Paraméter tarolas

Paraméterek tarolasa az allandé
memoariaba.

SAVE...; DONE
(ment...; kész)

Ez a paraméter valasztja ki a futas engedélyezé jel forrasat

A futas engedélyezési jel meglétét a vezérl6 panel elsé sora jelzi (Id. 2.
fejezet - Az ACS 600 programozasanak és a CDP312 vezérlbpanelnek
az attekintése).

YES (igen)
Futas engedélyezf jel aktiv. Az ACS 600 Uzemkész kilsé engedélyezd
jel nélkal.

DI1 ... DI6

A futas engedélyezé jel aktivalasa érdekében a kivalasztott digitalis
bemenetet +24 VV DC fesziltségre kell kapcsolni. Ha a bemeneti
fesziltség értéke 0 V-ra csokken, az ACS 600 szabad kifutassal leall,
és mindaddig nem indithatd, amig a futas engedélyezé jel vissza nem
tér.

COMM. MODULE

A futas engedélyezd jel a kommunikacids csatornan (kommunikacios
adapteren) keresztul érkezik. Ld. C fiiggelék — Kommunikacios
csatorna vezérlése.

Ez a paraméter valasztja ki a paraméter zaras allapotat. A paraméter
zarassal megelbzhetjuk az illetéktelen paraméter modositast.

OPEN (nyitva)
A paraméter zar nyitva. A paraméterek médosithatok.

LOCKED (zarva)

A paraméter zar a vezérl6 panelrdl le lett zarva, a paraméterek nem
modosithatok. A paraméter zarat csak az ervényes belépési kdd
bevitelével a 16.03 PASS CODE paraméter segitségével oldhatjuk fel.

Ezzel a paraméterrel vihetd be a belépési kod a paraméter zaras
esetén. A paraméter alapbeallitasi értéke 0. A paraméter zar
nyitasakor vigyuk be a 358-as értéket. A paraméter zar nyitasa utan az
érték automatikusan 0-ra valt.
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16.04 FAULT RESET SEL NOT SEL (nincs kivalasztva); DI1 ... DI6

Hiba nyugtazas kivalasztas Ha a NOT SEL beallitast valasztjuk ki, a hiba nyugtazas a vezérlé
panelrél tehetd meg. Ha digitalis bemenet van kivalasztva, a
hibanyugtazas kulsé kapcsolorol, vagy a vezérlé panelrél hajthatod
végre. A nyugtazas egy nyugalmi érintkez6 bontasaval hajthaté végre
(a digitalis bemeneten a negativ él).

ON STOP
A hibanyugtazas a STOP jellel egyutt hajtodik végre.

COMM. MODULE

A hibanyugtazo jel a kommunikéacios csatornan (kommunikacios
adapteren) keresztul érkezik. Ld. C fiiggelék — Kommunikaciés
csatorna vezérlése.

16.05 USER MACRO IO NOT SEL (nincs kivalasztva); DI1 ... DI6
CHG
Felhasznal6i makro IO Ez a paraméter engedélyezi a kivant felhasznaloi makré kivalasztasat
beallitas digitalis bemeneten keresztil a kovetkezé moédon.

Amikor a specifikalt digitalis bemenet magas szintrél alacsonyra valt,
USER MACRO1 (1. felhasznaloi makro) toltédik be. Amikor a
specifikalt digitalis bemenet alacsony szintrél magasra valt, USER
MACRO?2 (2. felhasznaloi makro) toltédik be.

A felhasznal6i makrokat csak nem lizemel6 hajtasnal lehet digitalis
bemeneten keresztul valtani. A valtas ideje alatt a hajtas nem indul el.

Ezen paraméter nincs a felhasznaloi makrékba belefoglalva. Ha a
beallitas megtortént, az gy marad a felhasznaldi makré megvaltozasa
ellenére is.

A 2. felhasznal6i makroé kivalasztasa feligyelhet6 a 3. relé-kimenet
segitségével. Ld. 14.03 RELAY RO3 OUTPUT paramétert.

Megjegyzés: Paraméterek megvaltoztatdsa vagy motor azonositod
teszt futtatdsa utan mindig hajtsuk végre a felhasznaloi makré tarolast
a 99.02 APPLICATION MACRO paraméter segitségével. Ha a 16.05
USER MACRO IO CHG paraméter digitalis bemenetre mutat, a
felnasznald altal utoljara mentett beallitasok toltddnek be halozati
bekapcsolas vagy makro valtas utan. Mindennemi nem mentett
valtoztatas elvész.

16.06 LOCAL LOCK OFF (be); ON(ki)
Helyi vezeriés tiltas Az ON érték beallitasa tiltja a vezérlé panelt. Ezutan a panelrél nem
adhaték mikodtetd (start, stop, forgasirany, alapjel) parancsok.

A LOC/REM nyomoégomb nem hasznalhaté a helyi vezérlésre valo
attéréshez amig az ON beallitas érvényes.

A FIGYELEM: A funkci6 aktivalasa elétt bizonyosodjunk meg arrdl, hogy
a hajtas ledllitasahoz a vezérld panelra nincs szikség.

16.07 PARAM SAVE SAVE..; DONE
Parameéter mentés A SAVE beallitas menti a paraméterek értékeit az allandé memdariaba.

Megjegyzés: A standard makro értéke automatikusan mentédik, ha
ertékét a panelrél valtoztatjuk meg, de nem mentédik, ha a
kommunikacios vonalon keresztll lett megvaltoztatva.
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20. csoport. Limits,
Hatarértékek

Ezek a paraméterek Gzemel6 frekvenciavaltéonal is allithatok. A 6-11.
tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett paraméter
értékeket mutatja. A tablazat utan a paraméterek részletes leirasat

talalhatjuk.

6.11. tablazat. A 20. csoport.

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 MINIMUM SPEED
Minimum fordulat

- 18 000/(poluspar szam)
rpm ... 20.02 MAXIMUM
SPEED

A mikodési tartomany minimalis
fordulatszama. Nem hasznalhatd
skalaris vezérlés izemmaodban.

2 MAXIMUM SPEED
Maximum fordulat

20.01 MINIMUM SPEED ...
18 000/(poluspar szam)
rpm

A mikodési tartomany maximalis
fordulatszama. Nem hasznalhatd
skalaris vezérlés izemmaodban.

3 MAXIMUM CURRENT

0 % ... 200 % Ing

Maximalis kimeneti aram.

Maximum aram

4 MAXIMUM TORQUE
Maximum nyomaték

0.0 % ... 300.0 % Maximalis kimeneti nyomaték.
Nem hasznalhaté skalaris vezérlés

lizemmaodban.

5 OVERVOLTAGE CTRL
Tulfesziiltség szabalyozas

ON (be); OFF (ki) DC tulfesziiltség szabalyozé.

6 UNDERVOLTAGE CTRL | ON (be); OFF (ki) DC fesziiltség csdkkenés

Fesziiltségcsdkkenés szabalyozo.

vezérlés

7 MINIMUM FREQ -300 Hz ... 50 Hz A miikédési tartomany minimalis

Minimum frekvencia frekvenciaja. Csak skalaris
vezérlés lizemmaodban valik
lathatova.

8 MAXIMUM FREQ -50 Hz ... 300 Hz A miikoédési tartomany maximalis

Maximum frekvencia frekvenciaja. Csak skalaris
vezérlés lizemmodban valik

lathatova.

20.01 MINIMUM SPEED
Minimum fordulat

A minimum fordulatszamot hatarozza meg. Alapbeallitasi értéke fligg a
kivalasztott motortdl, a gyari beallitas szerint -750, -1000, -1500 vagy -
3000. Ha értéke pozitiv, a motor nem fog hatra forgasiranyban forogni.

Ez a hatarérték nem allithatd skalaris vezérlés izemmaodban.

Megjegyzés: A 20. csoport. Limits paraméterei a 99.08 MOTOR NOM
SPEED paraméterhez vannak kapcsolva. Ha a 99.08 MOTOR NOM
SPEED paramétert megvaltoztatjuk, a fordulatszam korlatok
paraméteri automatikusan megvaltoznak.

A

20.02 MAXIMUM SPEED
Maximum fordulat

A maximum fordulatszamot hatarozza meg. Alapbeallitasi értéke fligg
a kivalasztott motortdl, a gyari beallitas szerint 750, 1000, 1500 vagy
3000.

Ez a hatarérték nem allithatd skalaris vezérlés tzemmodban.

Megjegyzés: A 20. csoport. Limits paraméterei a 99.08 MOTOR NOM
SPEED paraméterhez vannak kapcsolva. Ha a 99.08 MOTOR NOM
SPEED paramétert megvaltoztatjuk, a fordulatszam korlatok
paraméteri automatikusan megvaltoznak.

A

20.03 MAXIMUM
CURRENT
Maximum aram

Az a maximalis kimeneti aram, mellyel a frekvenciavalto taplalni fogja a
motort. Alapbeallitasi értéke 200 %-/.y. Az ACS 600 allandé
nyomatéku hajtasra vonatkoztatott aramanak 200 %-a (Heavy Duty
Current).

20.04 MAXIMUM TORQUE
Maximum nyomaték

Ez a paraméter meghatarozza motorra révid idére megengedett
maximalis nyomaték értékét. Az ACS 600 motorvezérl§ szoftver
korlatozza a maximalis nyomaték beallitasi tartomanyat az inverter- és
a motoradatoknak megfelel6en. Az alapbeallitasi érték a motor
névleges nyomatékanak 300 %-a.

Ez az érték nem allithaté be skalaris vezérlés esetén.
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20.05 OVERVOLTAGE Az OFF beallitas kikapcsolja a tulfesziltség szabalyozét.
CTRL

Tulfeszilltség szabélyozas Nagy tehetetlenségi nyomatéku hajtas gyors fékezése a kdzbensd kori

DC feszultséget a tulfesziiltség-szabalyozas felsd hatarahoz kozeliti. A
DC fesziltség felsd hataranak elérését elkertilendd a tulfesziltség-
szabalyoz6 automatikusan csokkenti a fékezé nyomatékot.

FIGYELEM: Ha fékcsopper és fékellenallas van az ACS 600-hoz
csatlakoztatva, a fékcsopper helyes mikodésének érdekében ezt a
paramétert OFF értékre kell beallitani.

20.06 UNDERVOLTAGE Az OFF beallitas kikapcsolja a feszliltségcsdkkenés szabalyozét.
CTRL
Fesziiltségcsbkkenés
szabalyozas

Ha a DC sinfesziiltség halézat-kimaradas miatt leesik, a
feszlltségcsokkenés-szabalyozo cstkkenteni fogja a motor
fordulatszamat abbdl a célbdl, hogy a DC sinfeszlltséget a hatarérték
felett tartsa. A motor fordulatszamanak csokkentésével a motor
tehetetlenségi nyomatéka a frekvenciavaltéba térténé energia-
visszataplalast eredményez, ami a DC sinfeszlltséget megfelel
értéken tartja, ezzel el6zve meg a feszliltségcsokkenés miatti leoldast.
Ezzel névekszik a feszliltségcsOkkenés athidalasi ideje a nagy
tehetetlenségi nyomatéku rendszerekben, mint pl. centrifuga,
ventillator.

20.07 MINIMUM FREQ Ez a hatarérték csak skalaris vezérlés esetén allithatd be. Ha ez az
Minimum frekvencia érték pozitiv, a motor nem fog héatra iranyba forogni.

20.08 MAXIMUM FREQ Ez a hatarérték csak skalaris vezérlés esetén allithato be.
Maximum frekvencia
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21. csoport Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalto allé allapotaban allithatok,
Start/Stop kivéve a (1) jellel jeldlt paraméterek. A 6-12. tablazat

21.01 START FUNCTION
Start funkcié

tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett paraméter értékeket
mutatja. A tablazat utan a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk.

6-12. tablazat. A 14. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras

1 START FUNCTION AUTO; DC MAGN; Start funkci kivélasztasa.
Start funkcié CNST DC MAGN

2 CONST MAGN TIME | 30,0 ms ... 10000,0 ms

2 El6dmagnesezési idé.
Allandé magnesezési id6

3 STOP FUNCITON (l) | COAST (szabad kifutas); Stop funkcio kivalasztas.
Stop funkcié RAMP (levezetés, normal

lefutas)
4 DC HOLD ON (be); OFF (ki) DC tartas engedélyezés.

DC tartas

5 DC HOLD SPEED 0 rpm (ford/perc) ... 3000 DC tartasi fordulat.
DC tartasi fordulat rpm (ford/perc)

6 DC HOLD CURR 0% ...100 %
DC tarté aram

DC tartasi aram.

AUTOMATIC

Az automatikus inditas az alapbeallitas. Ez a kivalasztas optimalis
motor inditast garantal a legtébb esetben. Tartalmazza a replilé startot
(forgd gépre valo rainditast), és az automatikus visszaindulast (a
leallitott motor azonnal indithatd, nem kell megvarni, amig leépll a
motorfluxus).

Az ACS 600 motorvezeérléje felismeri a fluxust és a motor mechanikai
allapotat, és minden koérilmények kdzétt elinditja a motort.

AUTOMATIC értéket kell kivalasztani skalaris vezérlés esetén is (ld.
99.04 MOTOR CTRL MODE), bar ez esetben nem lehetséges a repdilé
start és az automatikus visszaindulas.

DC MAGN (elé6magnesezés)

Ezt a beallitast akkor valasztjuk, ha nagy a hajtas tapadasi nyomatéka.
Az ACS 600 eldmagnesezi a motort inditas el6tt. Az eldmagnesezési
id6 meghatarozasa automatikus, tipikusan 200 ms ... 2 s a motor
méreteitdl fliggbéen. Nagy tapadas esetén ez a kivalasztas garantalja a
leheté legnagyobb nyomatékot.

Forgd motorra valé rainditas nem lehetséges DC MAGN
kivalasztasakor. Skalaris vezérlés esetén nem lehetséges DC
magnesezés kivalasztasa (Id. 99.04 MOTOR CTRL MODE
paramétert).

CNST DC MAGN (allandé elémagnesezés)

Alland6 elBmagnesezést valasztunk a DC MAGN beallitas helyett, ha
allando elémagnesezés sziikséges (pl. ha a motor inditasa a
mechanikus fék oldasaval egy idében szlikséges). Ez a kivalasztas
nagy tapadasi nyomaték esetén akkor sziikséges, ha az elémag-
nesezési idd tul nagynak mutatkozik. Az elémagnesezési idét a 21.02
CONST MAGN TIME paraméterrel allithatjuk be.

Forgd motorra valo rainditas nem lehetséges DC MAGN kivalasz-
tasakor. Skalaris vezérlés esetén nem lehetséges DC magnesezés
kivalasztasa (Id. 99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert).

21.02 CONST MAGN TIME Meghatarozza az eldmagnesezési id6t alland6 elémagnesezési
Allandé magnesezési idé Uzemmodban.
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21.03 STOP FUNCITON (I) COAST (szabad kifutas)
Stop funkcié A frekvenciavaltdé azonnal elveszi a motortdl a tapfesziltséget, amint a
stop parancsot megkapja. A motor szabad kifutassal megall.

RAMP (levezetéses normal lefutas)
Levezetéses megallas a 22.03 DECEL TIME 1 vagy 22.05 DECEL
TIME 2 paraméterekben meghatarozott idével.

21.04 DC HOLD Ha ez a paraméter YES (igen) értékre van kivalasztva, a DC tartas
DC tartas funkcioé engedélyezve van.

A DC tartas funkcio skalaris vezérlés lzemmodban nem valaszthato ki.
FORDULATmotor A DC-tartas

_—

-}

Ref / ;
DC TARTASI FORDULAT k I

t

6-6. abra. DC tartas

Amikor az alapjel és a fordulatszam a 21.05 DC HOLD SPEED (DC
tartasi fordulat) paraméter ala esik, az ACS 600 a tovabbiakban
szinuszos aram helyett DC (egyen-) aramot injektal a motorba. Az
aram értéke a 21.06 DC HOLD CURR (DC tartasi aram) paraméter
segitségével allithaté be. Ha a fordulatszam-alapjel érteke DC HOLD
SPEED paraméter értéke félé ndvekszik, a DC aram megszinik, és
helyreall az ACS 600 normal Gzeme.

A DC tartas funkcionak nincs hatasa ha a start jel nem aktiv.

Megjegyzés: Ha egyenaramot injektalunk a motorba, az a motor
melegedését eredményezi. Olyan alkalmazasoknal, ahol hosszu DC
tartasi id6kre van sziikség, kilsé ventillatorral rendelkezé motorokat
kell alkalmazni. Ha hosszu a DC tartasi id6 a DC tartasi funkcio allandé
terhelényomaték esetén nem tudja megakadalyozni a motor
tengelyének elfordulasat.

21.05 DC HOLD SPEED A DC tartas fordulatszam hatarértékét szabja meg.
DC tartasi fordulat

21.06 DC HOLD CURR A DC tarté aram értékét hatarozza meg, amikor a DC tartasi funkcio
DC tart6 aram aktiv.
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22. csoport Ezek a paraméterek médosithatok a frekvenciavaltod tzeme kdzben is,
Accel/Decel, kivéve az (O)-val jeldlt paraméterek. A 6-13. tablazat tarfomany/mér-
Felfutas/lefutdas tékegység oszlopa a megengedett paraméter értékeket mutatja. A
tablazatot kovetben a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-13. tablazat. 22. csoport

22.01 ACC/DEC 1/2 SEL

(O)
1. felfutas/2. felfutas
kivalasztas

22.02 ACCELER TIME 1
1. felfutasi idé

22.03 DECELER TIME 1
1. lefutasi idé

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 ACC/DEC 1/2 SEL (O)
1. felfutas/2. felfutas
kivalasztas

ACC/DEC 1
(felfutas/lefutas); ACC/DEC
2; DI1-DI6

Felfutasi/lefutasi gorbe kivalasztas

2 ACCELER TIME 1 0s..1800s 0 fordulattol a maximum fordulat

1. felfutasi id6 eléréséhez sziikséges id6 (1.
felfutasi id6)

3 DECELER TIME 1 0s..1800s A maximum fordulattél a 0 fordulat

1. lefutasi idé eléréséhez sziikséges id6 (1. lefutasi
id6)

4 ACCELER TIME 2 0s..1800s 0 fordulattol a maximum fordulat

2. felfutasi id6 eléréséhez sziikséges id6 (2.
felfutasi id6)

5 DECELER TIME 2 0s..1800s A maximum fordulattél a 0 fordulat

2. lefutasi id6 eléréséhez sziikséges id6 (2. lefutasi
id6)

6 ACC/DEC RAMP SHPE |0 ... 1000.00 s Felfutasi, lefutasi gorbe-alak

Felfutas/lefutasi gérbe

kivalasztas

7 EM STOP RAMP TIME
Vészleallas lefutasi id6é

0.00 ...2000.00 s

Vészlekapcsolas lefutasi ideje

Ez a paraméter valasztja ki, hogy melyik felfutas/lefutasi idékészletet
hasznaljuk. A kivalasztas a DI1-DI6 digitalis bemeneteken keresztil is
megtorténhet. 0 VDC = 1. felfutas/lefutasi készlet; 24 VDC = 2.
felfutas/lefutasi készlet.

Az id6, mely 0 fordulattél a maximum fordulat eléréséhez sziikséges. A
maximum fordulatot a 20.02 MAXIMUM SPEED (vagy a 20.01
MINIMUM SPEED, amennyiben annak abszolut értéke nagyobb a
20.02-nél) paraméter hatarozza meg.

Ha az alapjel valtozasi sebessége lassubb mint a felfutasi id6 altal
meghatarozott sebesség, a motor fordulatszama az alapjelet koveti.
Ha az alapjel valtozasi sebesség nagyobb mint a felfutasi id6 altal
meghatarozott sebesség, a motor felfutasat a felfutasi idé korlatozza.

Ha a felfutasi id6 tul rovidre van allitva, az ACS 600 automatikusan
megndveli a felfutasi id6t, annak érdekében, hogy ne Iéphessiik tul az
aramkorlat értékét (20.03 MAXIMUM CURRENT paraméter).

Az id6, mely maximum fordulattél a O fordulat eléréséhez sziikséges. A
maximum fordulatot a 20.02 MAXIMUM SPEED (vagy a 20.01
MINIMUM SPEED, amennyiben annak abszolut értéke nagyobb a
20.02-nél) paraméter hatarozza meg.

Ha az alapjel valtozasi sebessége lassubb mint a lefutasi idé altal
meghatarozott sebesség, a motor fordulatszama az alapjelet koveti.
Ha az alapjel valtozasi sebesség nagyobb mint a lefutasi id6 altal
meghatarozott sebesség, a motor lefutasat a lefutasi idé korlatozza.

Ha a lefutasi id6 tul rovidre van allitva, az ACS 600 automatikusan
megndveli a felfutasi id6t, annak érdekében, hogy ne léphessik tul a
DC sin tulfesziiltség hatar értékét. Ha arra gyanakszunk, hogy a
lefutasi idd rovid, bizonyosodjunk meg arrdl, hogy a DC tulfesziltség
szabalyozas be van kapcsolva (20.05 OVERVOLTAGE CTRL

paraméter).

Ha rovid lefutasi idére van szilikség nagy lendité nyomatéku
rendszerben, az ACS 600-at fékcsopperrel és fékellenallassal kell
felszerelni. A fékezés soran keletkezett folos energiat a fékcsopper a
fékellenallashoz vezeti, és az ott disszipalddik el, megvédve az
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egyenfeszlltségl kdzbens6kort a tulfesziltségtdl. Csopper és
ellenallas az dsszes ACS 600 tipushoz opcionalis egységként kaphato.

22.04 ACCELER TIME 2 Lasd. a 22.02 ACCEL TIME 1 paramétert.
2. felfutasi id6

22.05 DECELER TIME 2 Lasd. a 22.03 DECEL TIME 1 paramétert.
2. lefutasi idd

22.06 ACC/DEC RAMP Ez a paraméter lehetévé teszi a felfutasi/lefutasi gérbe alakjanak
SHPE kivalasztasat.
Felfutas/lefutasi gérbe 0s

Linearis gorbe. Olyan alkalmazasokban hasznaljuk, ahol merev
felfutasra ill. lefutasra vagy hosszu id6kre van sziikség.

0.100 ...1000.00 s

A gorbe alakja ,S” formaju. Az S-gorbék idealisak a térékeny terhet
szallité szallitészalagokhoz, vagy olyan alkalmazasokhoz, ahol lagy
atmenetre van szilkség a sebességek valtasakor. Az S-gérbe mindkét
végén szimmetrikus gorberészt, valamint k6zo6ttlk linearis szakaszt
tartalmaz.

Okélszabaly: A megfeleld viszony a ‘Lineéris gorbe

go6rbealak-id6 és a felfutasi id6é kozott ACC/DEC BAMP SHAPE=0s
1/5. Aldbbiakban néhany példa lathaté:

FeIfUtéisélgertéSi Gorbealak-id6
(22.02 ... 05 par.) (22.06 par.)
1s 025
5s 1s
15s 3s “
S- gorbe
ACC/DEC RAMP SHAPE =x s

——
XS

6-7. abra. A felfutasi és lefutasi gérbék alakjai.

22.07 EM STOP RAMP Ez a paraméter meghatarozza az id6t, melyen belll a hajtas leall ha
] TIME VESZKI parancs érkezik. (A parancs a kommunikaciés modulon
VESZKI lefutasi id6 keresztul vagy az NDIO — VESZKI opcionalis modulon keresztul
adhato.)

0.00 ... 2000.00 s
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23. csoport Ezek a paraméterek médosithatok a frekvenciavaltod tzeme kdzben is.

Speed Ctrl, A 6-14. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
Fordulat szabalyozas paraméter ertékeket mutatja. A tablazatot kovetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

Ezek a paraméterek skalaris vezérlés esetén nem lathatok.
6-14. tablazat. 23. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 GAIN REL
Erésités

0.0 ... 200.0

Fordulatszam szabalyoz6 erésitése.

2 INTEGRATION TIME
Integralasi idéallandd

0.01s...999.97 s

A fordulatszam-szabalyozé integralo
tagjanak id6allanddja

3 DERIVATION TIME
Differencial6 idéallandé

0.0 ms ... 9999.8 ms

A fordulatszam-szabalyozo
differencialo tagjanak iddallanddja.

4 ACC COMPENSATION
Felfutas kompenzacio

0.00s...999.98 s

A felfutas soran alkalmazott
differencialasi idéallandé.

5 SLIP GAIN
Szlip erésités

0.0 % ... 400.0 %

A motor szlip er6sitése.

6 AUTOTUNE RUN
Automatikus behangolas

NO (nem); YES (igen)

Fordulatszam-szabalyozas
automatikus behangolasa

Az ACS 600 PID alapu fordulatszam szabalyozéja behangolhat6 az 1-
5 paraméterek segitségével, vagy a 6 AUTOTUNE RUN paraméter
segitségével. A motor azonosité teszt futtatasa automatikusan
behangolja a fordulatszam szabalyozét, tehat nem sziikséges annak
egyedi beallitasa. Ha hangolni akarjuk a fordulatszam szabalyozoét, az
automatikus hangolas a célszerd.

Ezek a paraméterek hatarozzak meg, hogyan valtozik a fordulatszam-
Sszabalyozo kimenete, amikor az alapjel és az ellen6rzé jel kozott

kildnbség (hibajel) van. A 6-8. abra mutatja a fordulatszam-szabalyozé
egységugrasra torténd tipikus valaszfliggvényeit.

A valaszfuggvények az 1.02 SPEED (fordulat) aktualis jel
megfigyelésével lathatova tehetdk.

Megjegyzés: A standard motor azonosito teszt a 23.01, 23.02 és
23.04 paraméterek értékeit allitja (Id. 3. fejezet - Uzembe helyezési

adatok).

A fordulatszam-szabalyozas dinamikaja javithaté alacsony
fordulatszamon a relativ erésités ndvelésével, és az integralasi
id6allandod csokkentésével.

A fordulatszam-szabalyozo6 kimenet a nyomaték-szabalyozé
bemenete. A nyomaték-szabalyozét a 20.04 MAXIMUM TORQUE

paraméter korlatozza.
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FORDULAT
Egység AR N\ NN /\Uf\b
ugras vV
A C
——

t

A Alulkompenzalt: 23.02 INTEGRATION TIME tul alacsony és 23.01 GAIN tul alacsony
B Normalisan behangolt, AUTOTUNE
C Normalis behangolt, kézi hangolas, B-nél jobb dinamikai tulajdonsagok

6

mellett. Az alapjelugrés 1...10 %.

6-9. abra.

Fodulatsz

Hibajel

A

D Tululkompenzalt: 23.02 INTEGRATION TIME tul alacsony és 23.01 GAIN tul magas
-8.

abra. Valaszfliggvények egységugrasra a fordulatszam-szabalyozé kiilbnbdzé beallitasai

Differencial-
gyorsitaskom-
penzacio

+
alapjel 2

Szamitott akt.
fordulat

1.

Aranyos +x "Nyomaték

A

integrald tag *alapjel

Differencialé

tag

A fordulatszam-szabalyozé egyszeriisitett blokkvazlata.
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23.01 GAIN A fordulatszam szabalyozo relativ erésitése. Ha 1-et allitunk be, 10 %
Erésités valtozas a hibajelben (= alapjel - ellenérzé jel) a fordulatszam
szabalyoz6 kimenetén 10 % nyomatékvaltozast idéz eld.

Megjegyzés: Nagy er6sités fordulatszam-ingadozashoz vezethet.

A fordulatszam szabalyozé tulajdonsagait alacsony fordulatoknal
javithatjuk a relativ erésités névelésével és az integralasi id6

csOkkentésével.
%
Erésités = K, =1
T, = Integralasi id6 =0
Hibajel Tp=Differencialasi id6 = 0
. i i Szabalyoz kimenet
Szabalyozd I o = Hibaiel
kimenet=Kp - e I = )
1

t

6-10. abra. A fordulatszam-szabalyozé kimenete hibajel-ugras esetén,
ha a hibajel allando.

23.02 INTEGRATION TIME Fordulatszam szabalyozo integralasi ideje, meghatarozza a
Integrélasi id6allandé meredekséget, mely szerint a szabalyoz6 kimenete valtozik, ha a
hibajel értéke allando. Minél kisebb az integralasi id6, annal
gyorsabban korrigalhat6 a folyamatos hiba. Tul alacsony integralasi
id6 instabilla teszi a szabalyozast.

% Szabalyozé kimenet

Erbsités = Kp=1
K .o T, = Integralasi id6 > 0
P Tp=Differencialasi id6=10
o — — - - — -
| -
Kp-e | e = Hibajel
1 >
v t
Ti
6-11. abra. A fordulatszam-szabalyozé kimenete hibajel-ugras esetén,
ha a hibajel allanda.
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23.03 DERIVATION TIME A differencial6 tag gyorsitja a szabalyoz6 kimenetét, hibajel-valtozas
Differencialé6 id6alland6é esetén. Minél hosszabb a differencialasi id6, annal jobban gyorsitva
van a szabalyozé kimenete hibajel-valtozas esetén. A differencialas a
szabalyozot érzékennyé teszi a zavarokkal szemben. Ha az id6 nullara
van allitva, a szabalyoz6 mint Pl szabalyozé mikodik, egyébként mint

PID.
%
Erésités =K, =1
Ti=Integralasi id6 > 0
T Ae Szabalyoz6 Tp=Differencialasi idé > 0
Ko To- 7 K- ~" |kimenet T= Mintavételezési id6 = 2 ms
’ Hibajel Ae =Hibajel valtozas két minta
’ s
—_——_ —_— ——— - - kozott
Kp.% e =Hibajel

t

6-12. abra. Fordulatszam-szabalyozo kimenete hibajel-ugras esetén,
ha a hibajel allando.

Megjegyzés: Ezen paraméter valtoztatasa csak akkor célszer(, ha
van impulzusadés fordulatszam érzékel6.

23.04 ACC A differencialasi idéallando6 a gyorsitas (felfutas) kompenzacidjakor
COMPENSATION hasznos. Felfutas soran a tehetetlenségi nyomaték kompenzalasa
Felfutas kompenzacié érdekében az alapjel derivaltja adodik a fordulatszam szabalyozé
kimeneti értékéhez. A differencialé tag elve a 23.03 DERIVATION
TIME paraméterben (Id. fenn) van leirva.

Altalanos elv, hogy a paramétert a motor és a hajtott gép mechanikus
idéallanddja 6sszegének 50...100 %-ra kell venni.

Nincs gyoritas kompenzacio Gyorsitas kompenzacié

% 4 % 4

- -—Fordulat alapjel
—— Aktualis fordulat

> t > t

6-13. abra. Fordulatszam valaszfliggvények nagy tehetetlenségi
nyomaték esetén normal felfutasi gérbe szerint.

Megjegyzés: Az AUTOTUNE RUN (automatikus behangolas) ezt az
értéket a mechanikai idéallandé 50 %-ra allitja.

23.05 SLIP GAIN A szlip er6sités értékét hatarozza meg. 100 % teljes szlipkompenzaciot
Szlip erésités jelent. 0 % esetén nincs szlipkompenzacié. Az alapérték 100 %. Mas
erték is beirhato, ha teljes szlipkompenzacié esetén statikus
fordulatszam-hibat tapasztalunk.

Példa: 1000 ford/perc allando alapjelet adunk a hajtasnak. Teljes
szlipkompenzacio ellenére (SLIP GAIN = 100 %) a kézi tachométeres
mérés a motor tengelyén 998 ford/percet mutat. A statikus hiba 1000
ford/perc — 998 ford/perc = 2 ford/perc. A hiba kompenzalasanak
érdekében az erdsitést ndvelni kell. 106 %-os erdsitésnél nem
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23.06 AUTOTUNE RUN?
Automatikus behangolas

tapasztalunk statikus fordulatszam-hibat.

Az ACS 600 fordulatszam-szabalyozdja automatikusan behangolhato
ennek a funkcionak a futtatasaval. A behangolas soran a terhelés
mechanikai tehetetlensége a GAIN (erdsités), INTEGRATION
(integralas), DERIVATION (differencialas) és ACC COMPENSATION
(felfutas kompenzacid) paramétereknél van figyelembe véve. A
rendszer automatikus behangolaskor inkabb alulkompenzalt mint
tulkompenzalt.

Az automatikus behangolasnal:
e jarassuk a motort a névleges fordulat 20...70 %-an.
e Allitsuk a 23.06 AUTOTUNE RUN paramétert YES értékre.

A funkcié lefuttatasa utan a paraméter értéke ismét NO (nem) lesz.

Megjegyzés: Az Autotune Run (automatikus behangolas) funkcié csak
akkor indithato, ha a frekvenciavalté izemel. A terhelést a motorhoz
kell kapcsolni. A legjobb eredmeényt akkor érhetjik el, ha a motor a
névleges fordulat 20 ... 40 %-a koérll forgott az automatikus
behangolas funkci6 inditasa elétt.

FIGYELEM! A frekvenciavalté a motort a névleges fordulat 10 %-aval
fogja gyorsitani 10 ... 20 %-os nyomaték Iépcsdkkel O felfutasi idével.
BIZONYOSODJUNK MEG ARROL, HOGY BIZTONSAGOS AZ
AUTOMATIKUS BEHANGOLAS FUTTATASA!
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24. csoport Ez a csoport csak akkor lathatd, ha a Torque Control (nyomaték
Torque Ctrl, szabalyozas) makro van kivalasztva. Skaléaris vezérlés esetén nem

Nyomaték szabalyozds lathato.

Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavaltoé izeme kdzben is.
A 6-16. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
paraméter ertékeket mutatja. A tablazatot kdvetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-15. tablazat. 24. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 TORQ RAMP UP
Nyomaték felfutasi idé

0.00s...120.00 s

Alapjel felfutasi id6 0-t6l a névlieges
nyomaték értékeéig

2 TORQ RAMP DOWN
Nyomaték lefutasi id6é

0.00s...120.00 s

Alapjel lefutasi id6 a névleges
nyomatéktol 0 értékig

24.01 TORQ RAMP UP Azt az id6t hatarozza meg, amely alatt az alapjel értéke 0-rol a
Nyomaték felfutasi id6 névleges nyomaték értékéig névekszik.

24.02 TORQ RAMP DOWN Azt az id6t hatarozza meg, amely alatt az alapjel értéke a névlieges
Nyomaték lefutasi id6 nyomaték értékérdl 0-ra csokken.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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25. csoport Ezek a paraméterek médosithatok a frekvenciavaltd tzeme kdzben is.
Critical Speeds, A 6-17.tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
Kritikus fordulatok paraméter értékeket mutatja. A tablazatot kdvetéen a paraméterek

részletes leirasat talalhatjuk meg.

Skalaris tzemmodban a kritikus fordulatszam tartomanyok
mértékegysége Hz.

Megjegyzés: PID makro kivalasztasa esetén (Id. 99.02 APPLICATION
MACRO paramétert) a kritikus fordulatok nem hasznalhatok.

6-16. tablazat. 25. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 CRIT SPEED SELECT | ON (be); OFF (ki) Kritikus fordulatszam atlépési logika
Kritikus fordulat kivalasztas
2 CRIT SPEED 1 LOW 0 rpm ... 18 000rpm 1. kritikus fordulat kezdeti érték
1. kritikus fordulat alsé (ford/perc)
3 CRIT SPEED 1 HIGH 0 rpm ... 18 000rpm 1. kritikus fordulat végérték
1. kritikus fordulat felsé (ford/perc)
4 CRIT SPEED 2 LOW 0 rpm ... 18 000rpm 2. kritikus fordulat kezdeti érték
2. kritikus fordulat alsé (ford/perc)
5 CRIT SPEED 2 HIGH 0 rpm ... 18 000rpm 2. kritikus fordulat végérték
2. kritikus fordulat felsé (ford/perc)
6 CRIT SPEED 3 LOW 0 rpm ... 18 000rpm 3. kritikus fordulat kezdeti érték
3. kritikus fordulat alsé (ford/perc)
7 CRIT SPEED 3 HIGH 0 rpm ... 18 000rpm 3. kritikus fordulat végérték
3. kritikus fordulat felsé (ford/perc)

Megjegyzés: A kritikus fordulatszam kizarasi funkcio alkalmazasa egy
zart hurku rendszerben (pl. PID szabalyozas) lengéshez vezethet, ha a
kivant kimeneti fordulatszam a valamely kritikus fordulatszam-
tartomanyba esik.

Megjegyzés: Ugyanannak a kritikus fordulatszam tartomanynak az
also hatara nem lehet magasabb mint a felsé hatar.

Bizonyos mechanikus rendszerekben adott fordulatszam tartomanyok
rezonancia problémakhoz vezethetnek. Ezen paraméter csoport
segitségével harom kilénb6zé fordulatszam tartomany allithaté be,
melyeket az ACS 600 at fog lIépni. Nem sziikséges, hogy a 25.04 CRIT
SPEED 2 LOW (2. kritikus fordulat alsé) paraméter értéke magasabb
legyen a 25.03 CRIT SPEED 1 HIGH (1. kritikus fordulat felsé)
paraméter értékénél, amig mindegyik LOW (alsé) paraméter
alacsonyabb a hozza tartozé HIGH (fels6é) paraméter értékénél. A
tartomanyok atfedhetik egymast, ugyanakkor a tartomany atugrasakor
az alsé LOW értékrél a felsé HIGH értékre fog ugrani a kimeneti
fordulatszam

A kritikus fordulatszamok aktivalasa a 25.01 CRIT SPEED SELECT
(kritikus fordulat kivalasztas) paraméter ON (be) értékre allitasaval
lehetséges.

Megjegyzés: Allitsuk a nem hasznalt kritikus fordulatokat O ford/perc
értékre.

Példa: Egy szell6z0 rendszernek rossz rezgesi értékei vannak az 540 -
690 és 1380 - 1560 ford/perc fordulatszam tartomanyokban. Allitsuk
be a paramétereket az alabbiak szerint:

1 CRIT SPEED 1 LOW 540 ford/perc
2 CRIT SPEED 1 HIGH 690 ford/perc
3 CRIT SPEED 2 LOW 1380 ford/perc
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4 CRIT SPEED 2 HIGH 1560 ford/perc

Ha csapagyazasi probléma miatt masik rezonancia adédik, az 1020 -
1080 ford/perc tartomanyban, az alabbiakkal egészithetjik ki a kritikus
fordulatszamokat:

5 CRIT SPEED 3 LOW 1020 ford/perc
6 CRIT SPEED 3 HIGH 1080 ford/perc

Fordulat,, A
[ford/perc]

1560
1380

690
540

—
—

S1 tlow Sthigh Sy 0w Sanign  FOrdulat,
540 690 1380 1560 [ford/perc]
6-14. abra. Kritikus fordulat példaja olyan ventilaciés rendszerben,
melynek az 540 ... 690 és 1380 ... 1560 ford/perces
tartomanyokban vibracios problémai vannak.
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26. csoport, Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalto allé allapotaban allithatok.
Motor Control, A 6-18. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
Motor vezérlés paraméter értékeket mutatja. A tablazat utan a paraméterek részletes

26.01 FLUX
OPTIMIZATION
Fluxus optimalizacioé

26.02 FLUX BRAKING
Fluxus fékezés

26.03 IR-
COMPENSATION
IR kompenzacié

leirasat talalhatjuk.
6-17. tablazat. A 26. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras

1 FLUX OPTIMIZATION | NO (nem); YES (igen)
Fluxus optimalizacio

A fluxus optimalizacio kivalasztasa

2 FLUXBRAKING A flususfékezés kivalasztasa

Fluxus fékezés

NO (nem); YES (igen)

3 IR- COMPENSATION [ 0% ... 30 %
IR kompenzacio

Kompenzacios feszultségszint

A teljes energia-felvétel és a zaj csokkenthet6 a fluxus nagysaganak
valtoztatasaval az aktualis terhelés fliggvényében. A fluxus-optimali-
zaciot tobbnyire azoknal a hajtasoknal alkalmazzuk, melyek a
névleges terhelés alatt Gzemelnek.

A fluxus-optimalizacié nem valaszthato ki skalaris vezérlés esetén. (Id.
99.04 MOTOR CTRL MODE).

Az ACS 600 gyorsabb lefutast tud megvaldsitani sziikség esetén a
motor magnesezésének ndvelésével, mint normal lefuttatassal. A
motorfluxus névelésével a mechanikai rendszer energiaja a motorban
héenergiava alakul.

FORDULAT;
[rpm (ford/perc)]
3000

Nincs fluxus fékezés

Kivant FORDULAT y

Fluxus fékezés

t[s]

6-15. abra. Motor lefutas fluxus fékezéssel és a nélkdil.

A fluxus fékezés nem valaszthato ki skalaris vezériés esetén. (Id.
99.04 MOTOR CTRL MODE).
Ez a paraméter csak skalaris vezérlés esetén programozhato.

Ez a paraméter pétidlagos relativ fesziltségszintet allit be, melyet 0
frekvencian kapcsolunk a motorra. A beallitasi tartomany a motor
névleges fesziltségének 0 ... 30 %-a. Az IR kompenzacio néveli a
tapadasi surlddas altal keltett inditasi nyomatékot.
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%] A
Ul IR kompenzacio

Un /

nincs IR kompenzacié

—

Mezogyengitési pont  f[Hz]

6-16. abra. Az IR kompenzacioét a motorra poétldlagos fesziiltség
kapcsolasaval érjlik el. Uy a motor névieges fesziiltsége.
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30. csoport Ezek a paraméterek médosithatok a frekvenciavaltd tzeme kdzben is.
Fault Functions, A 6-18. tablazat tarfomany/mértékegység oszlopa a megengedett
Hibafunkciok paraméter értékeket mutatja. A tablazatot kdvetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-18. tablazat. 30. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 AI<MIN FUNCTION
Al<minimum funkcié

FAULT (hiba); NO(nincs); CONST
SP 15 (15. all. fordulat); LAST
SPEED (utolsé fordulat)

Mikodés Al < Minimum Fault esetén.

2 PANEL LOSS
Panel komm. megszakadt

FAULT (hiba); CONST SP 15 (15.
all. fordulat); LAST SPEED (utolsé
ford.)

Hiba-funkcié arra az esetre, ha a vezérlé panel van
aktiv vezérlési helyként kivalasztva, és megsziinik a
kommunikacio.

3 EXTERNAL FAULT
Kiilsé hiba

NOT SEL (nincs kivalasztva); DI1-
DI6

Kils6é hiba bemenet.

4 MOTOR THERM PROT
Motor héfok védelem

FAULT (hiba); WARNING
(figyelmeztetés), NO (nincs)

Miikbédés a motor tilmelegedése esetén.

5 MOT THERM P MODE
Motor héfokvédelmi moéd

DTC; USER MODE (felhasznal6i
mod); THERMISTOR

Motor héfokvédelmi méd kivalasztasa.

6 MOTOR THERM TIME
Motor h6mérsékleti idéall.

256s...9999.8 s

63 %-0s hémérséklet emelkedés ideje.

7 MOTOR LOAD CURVE 50 % ... 150 % Motor aram maximum korlatja.
Motor terhelési gérbe
8 ZERO SPEED LOAD 25% ...150 % Motor terhelési gérbe nullasebességil pontja.

Nulla fordulatu terhelés

9 BREAK POINT
Téréspont

1.0 Hz ... 300 Hz

Motor terhelési gorbe toréspontja.

10 STALL FUNCITON
Beragadas-védelem funkci6

FAULT (hiba); WARNING
(figyelmeztetés), NO (nincs)

Miikédés motor beragadas esetén

11 STALL FREQ HI
Berag. felsé hatarfrekvencia

0.5Hz ... 50 Hz

Frekvenciakorlat motor a beragadas-védelmi logika
szamara.

12STALL TIME
Beragadasi id6

10.00 s ... 400.00 s

Beragadas-védelem id6hatara.

13 UNDERLOAD FUNC
Alacsonyterhelés funkcio

FAULT (hiba); WARNING
(figyelmeztetés), NO (nincs)

Miikbdés alacsonyterhelés esetén.

14 UNDERLOAD TIME 0.0s...600.0s Az alacsony terhelés id6hatara.
Alacsonyterhelési id6
15UNDERLOAD CURVE 1..5 Nyomatékkorlat az alacsonyterhelési logika szamara.

Alacsonyterhelési gérbe

16 MOTOR PHASE LOSS
Motor faziskimaradas

NO (nincs) ; FAULT (hiba)

Mlkddés motor faziskimaradas esetén.

17 EARTH FAULT
Foldzarlat

NO (nincs) ; FAULT (hiba)

Mikodés foldzarlat esetén.

18 COMM FAULT FUNC
Kommunikacios hibafunkcio

FAULT (hiba); NO (nincs); CONST
SP 15 (15. allandé fordulat); LAST
SPEED (utolsé fordulat)

Hibafunkcié arra az esetre, ha a DDCS kommunikacio
a kommunikaciés modullal megszakad.

19 COMM FLT TIMEOUT
Kommunikaciés timeout idé

0,1s...60s

A DDCS kommunikacié megszakadasanak idépontja
és a 30.18 COMM FAULT FUNC paraméterben
meghatarozott funkcié végrehajtasa kozott eltelt id6.

20COMM FAULT RO/AOC

ZERO; LAST VALUE (utols6 érték)

A relé- ill. analég kimenetek miikodése a kommu-
nikacios modullal térténé adatatvitel megszakadasa
esetén.

30.01 AI<MIN FUNCTION Ez a paraméter hibafunkcio kivalasztasat teszi lehetévé arra az esetre,
Al<minimum funkcié ha az analég bemenet (Al1, Al2 vagy Al3) jele a minimum szint ala
esik. A beallithaté minimum szint 0.3 V/0.6 mA vagy af6lotti érték (,é/6

nulla”).

FIGYELEM: Ha a CONST SP 15 (15. all. fordulat) vagy LAST SPEED
(utolsé fordulat) beallitasi értékeket valasztjuk ki, gy6zddjliink meg
arrél, hogy ez biztonsagos az analég bemeneti jel szakadasa esetén.
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FAULT (hiba)
Hibaluzenetet kapunk, és a hajtas a szabad kifutassal leall.

NO (nincs)
Nincs hasznalva

CONST SP 15 (15. dll. fordulat)

Figyelmeztet6 Uzenetet kapunk, és a frekvenciavalté a 12.16 CONST
SPEED 15 (15. allandé fordulat) paraméternek megfeleléen fog
uzemelni.

LAST SPEED (utolsé ford.)

Figyelmeztetd lizenetet kapunk a kijelzén (ha van), és a
frekvenciavalt6 a legutolso fordulaton fog Gzemelni. Ez a fordulat az
utols6 10 masodperc atlaga.

30.02 PANEL LOSS Meghatarozza az ACS 600 mikddését ha a vezérld panel volt
Panel komm. megszakadt kivalasztva vezérlési helyként, és az nem kommunikal.

FIGYELEM: Ha a CONST SP 15 (15. all. fordulat) vagy LAST SPEED
(utolso fordulat) beallitasi értékeket valasztjuk ki, gy6zddjunk meg
arrél, hogy ez biztonsagos, a vezérlépanel kommunikacio hianya
eseten.

FAULT (hiba)

Hibalzenetet kapunk (ha van vezérlé panel a vonalon), és a hajtas a
21.03 STOP FUNCTION (stop funkcié) paraméter beallitasanak
megfeleléen leall.

CONST SP 15 (15. all. fordulat)

Figyelmeztetd Uizenetet kapunk (ha van vezérlé panel a vonalon), és a
frekvenciavalté a 12.16 CONST SPEED 15 (15. allandé fordulat)
paraméternek megfeleléen fog lizemelni.

LAST SPEED (utolsé ford.)

Figyelmeztetd Gizenetet kapunk (ha van vezérlé panel a vonalon), és a
frekvenciavalté a legutolso fordulaton fog Gzemelni. Ez a fordulat az
utolsé 10 masodperc atlaga.

30.03 EXTERNAL FAULT NOT SEL (nincs kivalasztva)
Ktilsé hiba
DI1-DI6
Ez a paraméter hatarozza meg a kilsé hiba digitalis bemenetét. Ha
kilsé hiba toérténik, azaz a digitalis bemenet fesziltsége 0 VDC-re
csokken, az ACS 600 lekapcsol, a motor szabad kifutassal leall.
Hibalzenetet kapunk a vezérlé panelon.

30.04 MOTOR THERM Ez a paraméter hatarozza meg a motor-héfokvédelem miikddését,
PROT mely a motort hivatott megvédeni a tulmelegedés ellen.
Motor h6fok védelem

FAULT (hiba)

Figyelmeztetd Gizenetet ad, ha a hémérséklet elérte a figyelmeztetd
szintet. Hibalizenetet ad és leallitja a motort, ha a motor hémérséklet
eléri a 100 %-os szintet.

WARNING (figyelmeztetés)

Figyelmeztet6 Uzenetet ad amikor a motor hdmérséklet eléri a
figyelmeztetd szintet (a névleges érték 95 %-a).

NO (nincs)
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30.05 MOT THERM P
MODE
Motor héfokvédelmi mod

Nincs hasznalva

Beallitja a h6éfokvédelmi mikédést. A motor héfokvédelme a motor
hémérseékleti modellezésével, vagy termisztoros méréssel torténik.

Az ACS 600 kiszamolja a motor hémérsékletét az alabbi feltételezések
alapjan:

e A motor kdrnyezeti hémérsékleten (30 °C) van fesziiltség ala
helyezéskor.

¢ A motor melegedése egy feltételezett terhelési gérbe szerint
torténik (Id. 6-19. abra). A motor a névleges hémérséklet folé
melegszik, ha a gorbe folotti tartomanyban Gzemel, és hil ha a
gOrbe alatti munkaponton van. A melegedést és hiilést a MOTOR
THERM TIME (motor hémérsékleti idéallandd) szabja meg.

FIGYELEM: A motor hévédelem nem védi meg a motort, ha annak
hitése a lerakddott por és piszok miatt nem megfeleld.

DTC

A DTC (direkt nyomaték vezérlés) terhelési gorbét hasznalja a
frekvenciavalté a motor melegedésének szamitasara. A motor
hémérseékleti idéallanddja a szabvanyos, sajat szell6zésl kalickas
forgérészii aszinkron motoroknak a motoraram és a polusparok
szamanak fliggvényében szamitott kdzelitd értek.

A DTC terhelési gorbe skalazasa a 30.07 MOTOR LOAD CURVE
(motor terhelési gbrbe) paraméter segitségével lehetséges, ha a motor
a fent leirtaktol eltéré kordlmények kozott izemel. A 30.06 MOTOR
TEHRM TIME (motor h6mérsékleti id6allando), 30.08 ZERO SPEED
LOAD (nulla fordulat terhelése) és 30.09 BREAK POINT (téréspont)
paraméterek nem allithatok.

Megjegyzés: Az automatikusan szamitott (DTC) modell az
ACx 607-0400-3, 0490-5, 0490-6 és nagyobb berendezésekhez nem
alkalmazhato.

USER MODE (felhasznal6i méd)

Ebben az Gzemmaddban a felhasznalé a 30.06 MOTOR TEHRM TIME
(motor hémérsékleti idéallands), 30.08 ZERO SPEED LOAD (nulla
fordulat terhelése) és 30.09 BREAK POINT (téréspont) paraméterek
segitségével meghatarozhatja a héfokvédelem miikddését.

THERMISTOR
A motor hédmérsékletvédelme egy bemeneti jelen keresztll termisztor
segitségével aktivalédik.

Ebben az lizemmddban a motor-termisztort a DI6 digitalis bemenet és
a +24 Vdc koézé kell kapcsolni. Ha kdzvetlen termisztor csatlakoztatast
alkalmazunk, DI6 aktivalddik, ha a termisztor ellenallasanak értéke
nagyobb 4 kQ-nal. Ez azt eredményezi - amennyiben a 30.04 MOTOR
THERM PROT (motor hémérsékleti hiba) paraméter FAULT (hiba)
beallitdsban van - hogy a hajtas hiba allapotba kertl és leall. DI6
bemenet 0 értéket ad, ha a termisztor ellenallasa 0 ... 1,5 kQ.
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FIGYELEM: Az IEC 664-nek megfeleléen termisztornak a DI6 digitalis
bemenethez vald csatlakoztatasa megkoveteli, hogy a motor
feszultség alatt all6 részei, és a termisztor k6z6tt megerésitett
szigetelés legyen. A megerésitett szigetelés légrést és 8 mm kuszo-
aramutat kdvetel meg (400/500 V-os berendezések). Amennyiben
ezek a kdvetelmények nem teljesithetdk, az ACS 600 tobbi csatlakozo
pontjat kell érintés ellen védeni, vagy termisztor-relét kell hasznalni a
termisztor és a digitalis bemenet galvanikus levalasztasara

FIGYELEM: A standard alkalmazo6i makrokban a 6. digitalis bemenet
allando fordulat kivalasztasra, start/stop vagy futas engedélyezd
jelként van felhasznalva. Valtoztassuk meg ezeket a beallitasokat,
miel6tt a 30.05 MOT THERM P paramétert MODE THERMISTOR
értékre valasztjuk ki. Mas szavakkal, bizonyosodjunk meg arrél, hogy
DI6 mas jel forrasaként nincs, csak is 30.05 MOT THERM P MODE
paraméter altal van kivalasztva.

2. alternativa
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6-17. abra Termisztor csatlakoztatas. A 2. alternativa esetén a kabel arnyékolasat a motor-oldalon

10 nF-on keresztiil féldelni kell. Ha ez nem lehetséges, az arnyékolast szabadon kell
hagyni.

30.06 MOTOR THERM Ez az az idd, mely alatt a motor a véghémérséklet 63 %-at éri el. A 6-
TIME 18. abra mutatja a motor-h6mérsékleti idéallandé definiciéjat. Ha a
Motor-hémérsékleti idéall. motor h6fokvédelmére a DTC mdd van kivalasztva, a motor

hémeérsékleti id6allanddjat ebbdl a paraméterbdl kiolvashatjuk. A
paraméter csak akkor allithaté be, ha a 30.05 MOT THERM P MODE
(motor héfokvédelmi méd) paraméter USER MODE (felhasznaléi)
értékre van allitva.

Ha a védelmet a NEMA osztalyl motoroknal az UL ajanlasoknak
megfeleléen akarjuk megvaldsitani, hasznaljuk az alabbi 6koélszabalyt:
a motor hémeérsékleti id6allanddja egyenld a t6 érték 35-szérosével (16
a motor gyarté altal sec-ban megadott érték: ez ideig a motor 6-szoros
névleges aramnal még biztonsagosan izemel). A h8mérseékleti
id6éallando a 10. osztalyud leoldasi gbrbénél 350 sec. 20 osztalyu
leoldasi gérbénél 700 sec, 30 osztalyu leoldasi gérbénél 1050 sec .
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30.07 MOTOR LOAD
CURVE
Motor terhelési gérbe

30.08 ZERO SPEED LOAD
Nulla fordulatu terhelés

30.09 BREAK POINT
Téréspont

30.10 STALL FUNCTION
Beragadas-védelem funkcio

Motor
terhelés

Hdmérséklet
novekedés

100 % 1
63 % -

Motor-homérsékleti iddallandd
6-18. abra. Motor-hémérsékleti idéallando

Ez a paraméter hatarozza meg a motorra megengedett legnagyobb
terhelést. Ha 100 %-ot allitunk be, a maximalisan megengedett
terhelés egyenld az lizembe helyezési adatok paramétercsoport 99.06
MOTOR NOM CURRENT (motor névleges aram) paraméterének
értékével. A terhelési gorbe szintjét modositani kell, ha a kérnyezeti
hémérseéklet kilonbdzik a névlegestél.

99.05 MOTOR NOM CURRENT
Motor névleges aram

(%)
150
30.07 MOTOR LOAD CURVE
100 Motor terhelési gorbe
50
30.08 ZERO SPEED
Nullafordulatu terhelés _
30.09 BREAK POINT Fordulat
Toéréspont

6-19. abra. Motor terhelési gbrbe

Ez a paraméter meghatarozza a motor terhelési gérbét meghatarozo
nulla fordulaton megengedett maximalis aramot.

Ez a paraméter hatarozza meg azt a pontot, melytél kezdve a motor
terhelési gérbe a 30.07 MOTOR LOAD CURVE (motor terhelési gérbe)
paraméter altal meghatarozott értékrél a 30.08 ZERO SPEED LOAD
(nulla fordulatu terhelés) paraméter értékére csdkken, Id. 6-19. abra
példajat.

Ez a paraméter hatarozza meg a beragadas-védelmi funkcié
mikodéseét. A védelem akkor aktiv, ha az alabbi korilmények egy
idében, a 30.12 STALL TIME paraméterben meghatarozottnal
hosszabb ideig fennallnak.

e A motor nyomaték értéke kdzel van a motor vezérl§ szoftver belsé
nyomaték valtozasi hatarértékéhez, ami megel6zi a motor és az
inverter tulmelegedését, vagy a motornak a billenényomatékon
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valé atbillenését.

e A kimeneti frekvencia értéke alacsonyabb a 30.11 STALL FREQ HI
(beragadas-védelmi frekvencia felsé) paraméter értékénél.

A beragadas-védelem mikddésképtelen skalaris vezérlés esetén. (Ld.
99,04 MOTOR CTRL MODE.)

FAULT (hiba)
Amikor a védelem miikddésbe Iép a frekvenciavalto leall, és
hibalzenet kerdl kijelzésre.

WARNING (figyelmeztetés)
Figyelmeztet6 jelzés kerUl kijelzésre. A kijelzés eltlinik a 30.12 STALL
TIME paraméter altal beallitott id6 felénél.

NO (nincs)
A védelem nincs hasznalva

//

BeragadaS|

nyomaték korlat

A

Beragadasi frekvencia f
30.11 paraméter

6-20. abra. Beragadasi védelem. T motor nyomaték

30.11 STALL FREQ HI Ez a paraméter allitja be a beragadas-védelemi frekvencia értékét.
Beragadas-véd. felsé
hatérfrekvencia

30.12 STALL TIME Ez a paraméter allitja be a beragadas-védelem idejét
Beragadasi id6

30.13 UNDERLOAD FUNC A motor terhelés megsziinése technolégiai hibara utalhat. A védelem
Alacsonyterhelés funkcié miikédik, ha:

¢ A motor nyomaték a 30.15 UNDERLOAD CURVE (alacsony
terhelési gérbe) paraméter altal beallitott goérbe ala esik.

e Ez akdrilmény a 30.14 UNDERLOAD TIME (alacsony terhelési
id6) paraméter altal meghatarozott idénél tovabb all fenn.

¢ A kimeneti frekvencia értéke nagyobb mint a motor névleges
frekvenciajanak 10 %-a

A védelem feltételezi, hogy a hajtas névleges teljesitményl motorral
van felszerelve.

Valasszuk a FAULT (hiba); WARNING (figyelmeztetés); NO (nincs)
értékeket a kivant mikédésnek megfeleléen. FAULT érték
kivalasztasa esetén az ACS 600 leall, és hibalizenetet jelez ki.

UNDERLOAD FUNCTION nem valaszthato ki skalaris vezérlés esetén
(Id. 99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert).
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30.14 UNDERLOAD TIME Az alacsonyterhelési logika id6korlatja.
Alacsonyterhelési id6é

30.15 UNDERLOAD Ez a paraméter a 6-21. abran mutatott 6t kivalaszthaté goérbét nyuijtja.
CURVE Ha a terhelés a kivalasztott gérbe ala esik a 30.14 UNDERLOAD TIME
Alacsonyterhelési gérbe paraméterben meghatarozottnal hosszabb ideig, az alacsonyterhelési
védelem mikodésbe 1ép. Az 1 ... 3 gorbék az lizembe helyezési
adatok 99.07 MOTOR NOM FREQUENCY paraméterében
meghatarozott frekvencianal érik el a maximumot.

Twm
[%]A
1007
50 @ 70%
60
- @ 50 %
40: @ @ 30 %
20* @
O T T T T U T T T T T T T >
fy 2.4* 1y

6-21. abra. Alacsonyterhelési gbrbe tipusok. Ty - motor névieges
nyomaték, fy - motor névieges frekvencia.

30.16 MOTOR PHASE Ez a paraméter hatarozza meg a mikdodést egy vagy tdbb motor fazis
LOSS kimaradasa esetén. Skalaris vezérlés esetén a faziskimaradas-
Motor faziskimaradas védelem tiltva van. (Ld. 99.04 MOTOR CTRL MODE paramétert.)

FAULT (hiba)
A kijelzdn hibajelzés jelenik meg, és az ACS 600 leall.

NO (nincs)
Nincs kivalasztva.

30.17 EARTH FAULT Ez a paraméter hatarozza meg a miikddést ha a frekvenciavalto
Féldzarlat foldzarlatot érzékel a motorban vagy a motorkabelben.

FAULT (hiba)
A kijelzdn hibajelzés jelenik meg, és az ACS 600 leall.

NO (nincs)
Nincs kivalasztva.
30.18 COMM FAULT FUNC Ez a paraméter hatarozza meg a hibafunkciot arra az esetre, ha

Kommunikaciés hiba megszakad a kapcsolat a DDCS kommunikacio a hajtas és a
funkcié kommunikaciés modul (kommunikaciés adapter) kozott.

A paraméter csak akkor lathatd, ha a kommunikaciés modul a 98.02
COMM. MODULE paraméter segitségével aktivalva lett.

FIGYELEM: Ha a CONST SP 15 vagy LAST SPEED beallitast
hasznaljuk, bizonyosodjunk meg arrdl, hogy biztonsagos a tovabbi
Uzem a kommunikacié megszakadasa utan is.

FAULT (hiba)
A Kijelzén hibajelzés jelenik meg, és az ACS 600 leall a 21.03 STOP
FUNCTION paraméternek megfelelGen.
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NO (nincs)
Nincs kivalasztva.

CONST SP 15
Figyelmeztetd lizenet generalodik, és a hajtas a 12.16 CONST SPEED
15 paraméternek megfelel6 fordulattal Gzemel.

LAST SPEED

Figyelmeztet6 Uzenet generalddik, és a hajtas azon a fordulaton fog
Uzemelni, melyen korabban Gzemelt. Ez az érték az utols6 10
masodperc atlag-fordulatanak megfeleléen lesz meghatarozva.

30.19 COMM FAULT Ez a paraméter hatdrozza meg a DDCS kommunikéacios hiba észlelése
TIMEOUT és a 30.18 COMM FAULT FUNC paraméterben meghatarozott hiba-
Kommunikécios hiba funkcio végrehajtasa kozott eltelt idét. Az alapérték 1 s.
IAGLINIEPES A haraméter csak akkor lathats, ha a kommunikaciés modul a 98.02
COMM. MODULE paraméter segitségével aktivalva lett.

0.1...60s

30.20 COMM FAULT Ha a DDCS kommunikaciéo a kommunikaciés modul és a hajtas kézott
RO/AO megszakad, ez a paraméter hatarozza meg a relé- és analég
Kommunikacids hiba relé- kimeneteket, amelyek a kommunikacids csatornarél vezérelheték (Id.
és analdég kimenet 14. csoport, Relé-kimenetek, 15. csoport Analég kimenetek.) Az
alapérték ZERO.

A paraméter csak akkor lathato, ha a kommunikaciés modul a 98.02
COMM. MODULE paraméter segitségével aktivalva lett.

ZERO
A relé-kimenet ejtett allapotban van. Az analég kimenet nullara van
allitva.

LAST

A relé-kimenet 6rzi a kommunikacids vonal szakadasa el6tti allapotat.
Az analég kimenet a kommunikacios vonal szakadasa el6tti értéket
adja.
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31. csoport
Automatic Reset,
Automatikus nyugtazas

31.01 NUMBER OF
TRIALS
Préobalkozasok szama

31.02 TRIAL TIME
Probalkozas ideje

31.03 DELAY TIME
Késleltetési id6

31.04 OVERCURRENT
Tularam

31.05 OVERVOLTAGE
Tulfesziiltség

31.06 UNDERVOLTAGE
Fesziiltség csbkkenés

31.07 Al SIGNAL<MIN
Al jel < minimum

A

Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavaltd lzeme kdzben is.
A 6-19. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
paraméter értékeket mutatja. A tablazatot kdvetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-19. tablazat. A 31. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras

1 NUMBER OF TRIALS (0..5
Préobalkozasok szama

A prébalkozasok szama, mely
korlatozza az automatikus nyugtazast.

2 TRIAL TIME 1.0s..180.0s Az automatikus nyugtazas id6korlatja
Probalkozas ideje
3 DELAY TIME 0.0s...3.0s Id6késleltetés a nyugtazasi

Késleltetési id6 probalkozasok kozott.

4 OVERCURRENT NO (nem); YES (igen) Automatikus hibanyugtazas

Tularam engedélyezés
5 OVERVOLTAGE NO (nem); YES (igen) Automatikus hibanyugtazas
Tulfesziiltség engedelyezes
6 UNDERVOLTAGE NO (nem); YES (igen) Automatikus hibanyugtazas
Fesziiltség csbkkenés engedélyezés.
7 Al SIGNAL<MIN NO (nem); YES (igen) Automatikus hibanyugtazas
Al jel < minimum engedéelyezes.

Az automatikus nyugtazé rendszer a 31.04 OVERCURRENT, 31.05
OVERVOLTAGE, 31.06 UNDERVOLTAGE és A 31.07 Al SIGNAL <
MIN paraméterekkel meghatarozott hibakat nyugtazza.

Beallitja egy bizonyos id6n bellili nyugtazasok szamat. Az idét a 31.02
TRIAL TIME paraméter hatarozza meg. Az id6 leteltével az ACS 600
nem engedélyezi a tovabbi automatikus nyugtazasokat, és stop
Uzemallapotban marad egy a vezérlé panelrdl vagy digitalis bemenetrdl
végrehaijtott sikeres nyugtazasig.

Az id6, mely alatt korlatozott szamu automatikus nyugtazas
engedélyezett. Az adott id6 alatt engedélyezett hibak szamat a 31.01
NUMBER OF TRIALS (préobalkozasok szama) paraméter adja meg.

A paraméter azt az id6ét hatarozza meg, amennyit az ACS 600 varni
fog a hiba bekdvetkezésétél a nyugtazasig. Ha nullat allitunk be, a
frekvenciavalté azonnal nyugtaz. Ha az érték kilénboézik nullatél, a
frekvenciavalté var a nyugtazassal.

Ha YES-t (igen) allitunk be, a hiba (motor tularam) automatikusan
nyugtazodik 31.03 DELAY TIME paraméterben beallitott késleltetési
id6 leteltével, majd visszatér a normal miikddés.

Ha YES-t (igen) allitunk be, a hiba (kbzbensd kéri DC tulfesziiltség)
automatikusan nyugtazédik 31.03 DELAY TIME paraméterben
beallitott késleltetési id6 leteltével, majd visszatér a normal miikddés.

Ha YES-t (igen) allitunk be, a hiba (kb6zbensd kéri DC fesziiltség-
csbkkenés) automatikusan nyugtazodik 31.03 DELAY TIME
paraméterben beallitott késleltetési id6 leteltével, majd visszatér a
normal mikodés.

Ha YES-t (igen) allitunk be, a hiba (analég bemeneti jel minimum ala
csbkken) automatikusan nyugtazodik 31.03 DELAY TIME
paraméterben beallitott késleltetési id6 leteltével, majd visszatér a
normal mikodés.

FIGYELEM: Ha a 31.07 Al SIGNAL<MIN paramétert engedélyeztik, a
hajtas hosszu id6 utan is Ujra indulhat az analég bemeneti jel
helyreallasaval. Bizonyosodjunk meg arrdl, hogy ez a tulajdonsaga a
frekvenciavalténak nem okozhat sérlilést, és/vagy a berendezés
meghibasodasat.

6-48

ACS 600 Programozoi kézikényv




6. fejezet- Paraméterek

ACS 600 Programozoi kézikényv 6-49



6. fejezet- Paraméterek

32. csoport Ezek a paraméterek médosithatok a frekvenciavaltd tzeme kdzben is.
Supervision, A 6-20. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
Feliigyelet paraméter értekeket mutatja. A tablazatot kovetéen a paraméterek

részletes leirasat talalhatjuk meg.
6-20. tablazat. A 32. csoport.

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 SPEED1 FUNCTION
1. fordulat funkcié

NO (nincs); LOW LIMIT
(alsé hatér); HIGH LIMIT
(fels6 hatar); ABS LOW
LIMIT (abszolit alsé hatar)

1. fordulatszam figyelés.

2 SPEED1 LIMIT
1. fordulat hatar

-18 000rpm ... 18 000rpm
(ford/perc)

1. fordulatszam figyelés hatarérték.

3 SPEED2 FUNCTION
2. fordulat funkcié

NO (nincs); LOW LIMIT
(alsé hatéar); HIGH LIMIT
(fels6 hatar); ABS LOW
LIMIT (abszolut alsé hatar)

2. fordulatszam figyelés.

4 SPEED2 LIMIT
2. fordulat hatar

-18 000rpm ... 18 000rpm
(ford/perc)

2. fordulatszam figyelés hatarérték.

5 CURRENT FUNCTION
Aram funkcio

NO (nincs); LOW LIMIT
(als6 hatér); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

Motoraram figyelés.

6 CURRENT LIMIT
Aram hatar

0...1000 A

Motoraram figyelés hatarérték.

7 TORQUE 1 FUNCTION
1. nyomaték funkcio

NO (nincs); LOW LIMIT
(alsé hatéar); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

Motor nyomaték figyelés.

8 TORQUE 1LIMIT
1. nyomaték hatar

-400 % ... 400 %

Motor nyomaték figyelés hatarérték.

9 TORQUE 2 FUNCTION
2. nyomaték funkcio

NO (nincs); LOW LIMIT
(alsé hatér); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

Motor nyomaték figyelés.

10 TORQUE 2 LIMIT
2. nyomaték hatar

-400 % ... 400 %

Motor nyomaték figyelés hatarérték.

11 REF1 FUNCTION
1. alapjel funkcié

NO (nincs); LOW LIMIT
(alsé hatéar); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

1 alapjel figyelés.

12 REF1 LIMIT
1. alapjel hatar

0 ... 18 000rpm (ford/perc)

1. alapjel figyelés hatarérték.

13 REF2 FUNCTION
2. alapjel funkcio

NO (nincs); LOW LIMIT
(als6 hatér); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

2. alapjel figyelés.

14 REF2 LIMIT
2. alapjel hatar

0 ... 500 %

2. alapjel figyelés hatarérték.

15 ACT1 FUNCTION
1. ellenérzé jel funkcié

NO (nincs); LOW LIMIT
(alsé hatéar); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

1. ellendrzé jel figyelés.

16 ACT1 LIMIT
1. ellenérzé jel hatar

0...200 %

1. ellendrzé jel figyelés hatarérték.

17 ACT2 FUNCTION”
2. ellenérzé jel funkcié

NO (nincs); LOW LIMIT
(als6 hatér); HIGH LIMIT
(felsé hatar)

2. ellenérzé jel figyelés.

18 ACT2 LIMIT?
2. ellendrzé jel hatar

0 ...200 %

2. ellendrzé jel figyelés hatarérték.

*) Ezek a paraméterek csak a PID makré esetén Iényegesek

32.01 SPEED1 FUNCTION Ez a paraméter lehetévé teszi a fordulatszam figyelés funkcid

1. fordulat funkcié aktivalasat. A 14.01 RELAY RO1 OUTPUT (RO1 relé-kimenet),14.02

RELAY RO2 OUTPUT (RO2 relé-kimenet) és 14.03 RELAY RO3
OUTPUT (RO3 relé-kimenet) paraméterekben meghatarozott relé-
kimeneteket hasznaljuk arra, hogy jelezzik ha a fordulatszam a
figyelési szint ala (LOW LIMIT) vagy folé (HIGH LIMIT) kerdl.

NO (nincs)

Nem hasznaljuk a figyelési funkciot.

LOW LIMIT (als6 hatar)
A figyelés aktiv, ha a fordulat a hatarérték ala kerdil.

HIGH LIMIT (felsé hatar)
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fordulatszam (ford/perc)

i
[1/]]]

+ -ABS LOW LIMIT
32.02 SPEED1 LIMIT
1. fordulat hatar
32.03 SPEED2 FUNCTION
2. fordulat funkcio

32.04 SPEED2 LIMIT
2. fordulat hatar

32.05 CURRENT
) FUNCTION
Aram funkcio

32.06 CURRENT LIMIT
Aram hatar

32.07 TORQUE 1
FUNCTION
1. nyomaték funkcio

32.08 TORQUE 1LIMIT
1. nyomaték hatar

32.09 TORQUE 2
FUNCTION
2. nyomaték funkcio

32.10 TORQUE 2 LIMIT
2. nyomaték hatar

32.11 REF1 FUNCTION
1. alapjel funkcio

32.12 REF1 LIMIT
1. alapjel hatar

32.13 REF2 FUNCTION
2. alapjel funkcio

32.14 REF2 LIMIT
2. alapjel hatar

32.15 ACT1 FUNCTION
1. ellenérzé jel funkcio

32.16 ACT1 LIMIT
1. ellenérzé jel hatar

32.17 ACT2 FUNCTION
2. ellen6rzé jel funkcio

6. fejezet- Paraméterek

A figyelés aktiv, ha a fordulat a hatarérték félé kerul.

ABS LOW LIMIT

A figyelés aktiv, ha a fordulat a hatarérték ala kertl. A hatarérték
mindkét forgasiranyban figyelve van, elére és hatra (Id. a sraffozott
teruletet bal oldalon).

A fordulatszam —18000 és 18000 fordulat/perc kozé allithaté be.
Lasd 32.01 SPEED1 FUNCTION paraméter.
A fordulatszam —18000 és 18000 fordulat/perc kozé allithaté be.

Motoraram figyelés. Ugyanazok a beallitasi lehetéségek, mint a 32.01
SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast.

Motoraram figyelési hatarérték. A beallitas amperben, 0 ... 1000 A-ig.

Motor nyomaték figyelés. Ugyanazok a beallitasi lehetéségek, mint a
32.01 SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast.

Motor nyomaték figyelési hatarérték. A beallitas a névleges nyomaték
%-aban —400 % ... 400 %-ig.

Motor nyomaték figyelés. Ugyanazok a beallitasi lehetéségek, mint a
32.01 SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast.

Motor nyomaték figyelési hatarérték. A beallitas a névleges nyomaték
%-aban 0 ... 400 %-ig.

1. alapjel figyelés. Ugyanazok a beallitasi lehetéségek, mint a 32.01
SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast.

1. alapjel figyelési hatarérték, beallithato 0 ... 18 000 ford/perc-ig.

2. alapjel figyelés. Ugyanazok a beallitasi lehetéségek, mint a 32.01
SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast.

2. alapjel figyelési hatarérték beallithato O ... 200 %-ig.

1. ellendrzd jel figyelés. Ugyanazok a bedllitasi lehet6ségek, mint a
32.01 SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast, és, hogy RO3 relé-kimenet nem hasznalhato.

1. ellen6rzé jel figyelési hatarérték beallithato O ... 200 %-ig.

2. ellenérzé jel figyelés. Ugyanazok a beallitasi lehet6ségek, mint a
32.01 SPEED1 FUNCTION paraméternél, kivéve az ABS LOW LIMIT
beallitast, és, hogy RO3 relé-kimenet nem hasznalhato.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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32.18 ACT2 LIMIT 2. ellen6rzé jel figyelési hatarérték beallithato 0 ... 200 %-ig.
2. ellen6rzé jel hatar
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33. csoport Ezek a paraméterek nem modosithatdk. A 6-21. tablazat
Information, tartomany/mértékegység oszlopa a paraméter értékeket mutatja. A
Informdciék tablazat utan a paraméterek részletes leirasat talalhatjuk.

33.01 SOFTWARE
VERSION
Szoftver verzio

33.02 APPL SW VERSION
Alkalmazoi szoftver verzio

33.03 TEST DATE
Tesztelés datuma

6-21. tablazat. 33. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 SOFTWARE VERSION [ xxxxxxxx Az ACS 600 vezérl6 szoftverének
Szoftver verzié verzidja
2 APPL SW VERSION XXX Az alkalmazoi szoftver verzidja
Alkalmazéi szoftver verzié
3 TEST DATE EE.HH.NN A tesztelés datuma (év, hénap, nap)
Tesztelés datuma

Ez a paraméter jelzi ki az ACS 600
szoftver tipusat és verziojat.

Termékcsalad

A= ACS 600

Termék

S= ACS 600 Standard
Program verzié
5xyx = Version 5.xyx

Ez a paraméter jelzi ki az ACS 600
verziojat.

Termékcsalad

A= ACS 600

Termék

8= ACS 600 Standard
Program tipus

A= Application Program
Program verzié

5xyx = Version 5.xyx

Ez a paraméter jelzi ki az ACS 600

DTC (direkt nyomaték vezérlés)

ASXXXXYX

—

alkalmazoi szoftver tipusat és
ASAXXXyX
J _

tesztelési datumat.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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34. csoport
Process Speed,
Folyamatsebesség

34.01 SCALE
Skala

34.02 UNIT
Mértékegység

Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavaltd Gzeme kdzben is.
A 6-22. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
paraméter értékeket mutatja. A tablazatot kdvetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-22. tablazat. 34. csoport.

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
1 SCALE 0 ... 100000 A motor maximalis fordulatszamanak
Skéla megfeleld erték.
2 UNIT NO (nincs); rpm (ford/perc); | A folyamatsebesség mértékegysége.
Mértékegység %; m/s

Ez a paraméter illeszti a folyamatsebességet a motor fordulat-
szamahoz. Ez a paraméter megfelel a 20.01 MINIMUM SPEED és
20.02 MAXIMUM SPEED paraméterekben (minimum és maximum
fordulat) meghatarozott értékek kozil a nagyobbik abszolut
értékének. A folyamatsebesség egy tizedes pontossaggal jelenik meg.

Amikor a paraméter értékét 1- re allitjuk, a folyamatsebesség
lehetséges értékei : 0.1, 0.2, 0.3, ... 0.9, 1.0. Az 1.0 érték pl. 1500
ford/percnek felel meg, ha ez a maximum fordulat, €s a minimum
fordulat abszolut értéke kisebb.

NO (nincs); rpm (ford/perc); %; mis

A folyamatsebesség lehetséges mértékegységei NO (nincs
mértékegyséq kivalasztva), rpm (ford/perc), a motor maximalis
fordulatanak %-os értéke, vagy m/s.
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40. csoport
PID Control,
PID szabalyozé

6. fejezet- Paraméterek

Ez a paramétercsoport csak akkor lathato, ha a PID makrét

valasztottuk Ki.

Ezek a paraméterek modosithatok a frekvenciavalté izeme kdzben is.
A 6-23. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
paraméter ertékeket mutatja. A tablazatot kdvetéen a paraméterek
részletes leirasat talalhatjuk meg.

6-23. tablazat. 40. csoport.

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

1 PID GAIN
PID-szab. erésités

0.1...100

PID szabalyozé erfsités
kivalasztas

2 PID INTEG TIME
PID-szab. integralasi idéall.

0.02s...320.00 s

PID szabalyozo integralasi
id6allandé kivalasztas

3 PID DERIV TIME
PID-szab. diff. id6all.

0.00s...10.00 s

PID szabalyozo differencialasi
idéallando kivalasztas

4 PID DERIV FILTER
PID-szab. diff. sz(ir6

0.00s...10.00 s

Differencialé szakasz sz(iré
idéallandoja

5 ERROR VALUE INV
Hibajel inverzié

NO (nincs); YES (igen)

PID szabalyozé hibajel inverzid

6 ACTUAL VALUE SEL (O)
Ellenérzé jel kivalasztas

ACT1; ACT1-ACT2;
ACT1+ACT2; ACT1*ACT2;

PID szabalyoz6 ellenérzé jel
kivalasztés

ACT1/ACT2; MIN(A1,A2);
MAX(A1,A2); sqrt(A1-A2);

sqA1+sgA2
7 ACTUAL1 INPUT SEL (O) | Al1; AI2; AI3 1. ellendrzé jel bemenet
1. ellenérz6 bemeneti jel kivalasztas
kival.
8 ACTUAL2 INPUT SEL (O) [ Al1; Al2; AI3 2. ellenérzé jel bemenet

2. ellenérzé bemeneti jel kivalasztas

kival.

9 ACT1 MINIMUM -1000 ... 1000 % 1. ellendrzd jel minimum skalazasi

1. ellenérzé jel minimum faktor
10 ACT1 MAXIMUM -1000 ... 1000 % 1. ellen6rzé jel maximum skalazasi
1. ellendrzé jel maximum faktor
11 ACT2 MINIMUM -1000 ... 1000 % 2. ellendrzé jel minimum skalazasi
2 ellenérzé jel minimum faktor
12 ACT2 MAXIMUM -1000 ... 1000 % 2. ellendrz6 jel maximum skalazasi
2 ellenérzé jel maximum faktor

Az ACS 600 PID szabalyozé makroéja lehetdvé teszi az alapjelnek az
ellendrzé jellel (visszacsatolas) torténd 6sszehasonlitasat, és
automatikusan szabalyozza a hajtas fordulatszamat oly médon, hogy
az alapjel és ellenérzd jel egyforma legyen.

A PID szabalyozo kimenetének minimum és maximum értékei
megegyeznek a 20.01 MINIMUM SPEED (minimum fordulat) és 20.02
MAXIMUM SPEED (maximum fordulat) paraméterek értékeivel.

Ez a paraméter hatarozza meg a PID szabalyozo erbsitését. A
beallitasi tartomany 0.1 ... 100. Ha 1-et allitunk be, 10 %-os hibajel
valtozas a PID szabalyoz6 kimenetén 10 %-os valtozast idéz el6. Ha a
20.02 MAXIMUM SPEED (maximum fordulat) paraméter értéke 1500
ford/perc, az aktualis fordulat alapjel értéke 150 ford/perccel valtozik
meg.

40.01 PID GAIN
PID-szab. erésités

A 6-24. tadblazat az erGsitési beallitasokra és az eredményezett
fordulatszam-valtozasokra mutat néhany példat 10 %-os és 50 %-o0s
hibajel-valtozas esetén.
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40.02 PID INTEG TIME
PID-szab. integralasi idéall.

40.03 PID DERIV TIME
PID-szabalyozé
differencialasi idéallandé

40.04 PID DERIV FILTER
PID-szab. diff. sz(ir6

40.05 ERROR VALUE INV
Hibajel inverzié

6-24. tablazat. Erdsités beallitasok (maximalis fordulat = 1500

ford/perc)
Fordulatszam valtozas . . . o
PID erésités 10 %-0s hibajel Fordulatszam vajtozas 10 %-0s
- . hibajel valtozasra
valtozasra

0.5 75 ford/perc 374 ford/perc
1.0 150 ford/perc 750 ford/perc
3.0 450 ford/perc 1500 ford/perc (20.2 MAXIMUM

SPEED maximum fordulat
paraméter korlatozza)

PID szabalyozo integralasi ideje, meghatarozza az id6t mely alatt a
maximalis kimeneti fordulatot eléri a szabalyozé kimenet, mikézben
allando hibajel van a bemenetre kapcsolva, és a relativ er6sités értéke
1. 1 s integralasi id6 azt jelenti, hogy 100 % valtozas 1 s alatt megy

végbe.
‘ F(ytszém
Erbsités - Malyozo kimenet
Erdsités <
i

N——
PID integralasi idd
6-22. abra. A PID szabalyozo erdsitése, integrélasi idballandodja és
hibajele.

A derival6 tag két egymast kdvetd hibajelbél (Ex.1 és Ek) az alabbi
képlet szerint kerll kiszamitasra:

PID DERIV TIME-(Ek-Ex.1)/Ts, ahol Ts= 12 ms mintavételezési id6.

Ha 10 %-os ugras van a hibajelben, a PID szabalyoz6 kimenet az
alabbiak szerint valtozik:

10 %-PID DERIV TIME/Tg

A differencialé tag egy 1 polusu (aperiodikus) sz(irével meg van
szlrve. A szir6 idéallanddjat a 40.04 PID DERIV FILTER (PID szab.
diff. sz(ir6) paraméter adja meg.

Az 1 polusu sziré iddallanddja.

Ez a paraméter lehetbvé teszi a hibajel (ezzel a PID szabalyozé
mikoédésének) inverzidjat. Normal mikodés esetén az ellenérzé jel
(visszacsatolas) csokkenése fordulatszam ndvekedést eredményez.
Ha olyan miikédésre van szikségunk, ahol az ellen6rzé jel
csokkenése a fordulatszam cstkkenését eredményezi, allitsuk a
hibajel inverziot YES (igen) értékre.
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40.06 ACTUAL VALUE SEL ACT1; ACT1-ACT2; ACT1+ACT2; ACT1*ACT2; ACT1/ACT2;
Ellendrzé jel kivalasztas MIN(A1,A2); MAX(A1,A2); sqrt(A1-A2); sqA1+sqA2

A PID szabalyozé ellenérzd jelforras kivalasztasa torténik ennek a
paraméternek a segitségével. Az ACT1 valasztas Al1, Al2 és Al3
analog bemenetek valamelyikét teszi a PID szabalyozo ellendrzé
jelének. A 40.07 ACTUAL 1 INPUT SEL paraméter hatarozza meg,
melyik analég bemenetet hasznaljuk. A 40.08 ACTUAL 2 INPUT SEL
paraméter ACT2-t hatarozza meg, amelyet a PID szabalyozé ellenérzé
jelként ACT1-el egyutt hasznal. ACT1 és ACT2 kombinalva
kilonbségként, 6sszegként, szorzatként vagy mas fliggvényként a
fenti felsorolas szerint kerdl felhasznalasra.

A paraméterlistaban A1 ACT1-nek és A2 ACT 2-nek felel meg.
MIN(A1,A2) fuggvény ACT1-et vagy ACT2-6t allitja be, attdl fliggben,
hogy melyiknek kisebb az értéke. Sqrt(A1-A2) figgvény (ACT1-ACT2)
kUldnbség négyzetgyokét allitja be. sqA1+sqA2 kifejezés ACT1 és
ACT2 ellenérzdjelek gyokeinek dsszegét allitja be.

Ha a PID szabalyozé nyomas-tavado segitségével aramlast szabalyoz,
€s a nyomaskulonbséget aramlasmérével méri, hasznaljuk az sqrt(A1-
A2) vagy sqA1+sgA2 fuggvényeket.

40.07 ACTUAL1 INPUT Ez a paraméter valasztja ki az analég bemenetek egyikét 1. ellenérzé
SEL jelnek, melyet a 40.06 ACTUAL VALUE SEL paraméter ACT1-ként
1. ellen6rzé bemeneti jel hasznal.

kivalasztas Al1; AI2; A3

40.08 ACTUALZ2 INPUT Ez a paraméter valasztja ki az analég bemenetek egyikét 2. ellenérz6
SEL jelnek, melyet a 40.06 ACTUAL VALUE SEL paraméter ACT2-ként
2. ellen6rzb bemeneti jel hasznal.

kivalasztas Al1; AI2; A3

40.09 ACT1 MINIMUM 1. aktualis jel minimum értéke, melyet a kivalasztott analég bemenet
1. ellendrzd jel minimum maximum és minimum értéke kulénbségének %-aban hatarozunk
meg. A beallitasi tartomany -1000 % ... +1000 %. Lasd a 13. csoport
Analég bemenetek paraméterei — analég bemeneti minimum és
maximum értékek.

A paraméter értékét az alabbi képlet segitségével hatarozhatjuk meg.
Az ellendrz6 jel minimum értéke megfelel az ellendrzé jel aktiv
tartomany minimum értékének.

Ellen6rzo jel
ACTUAL{1 _ minimuma (Vv.mA) - MINIMUM AI(1, 2,v. 3)

MINIMUM ™ pjaxIMUM AL (1, 2 v. 3) - MINIMUM Al (1, 2, v. 3)

Példaul: egy cs6rendszer nyomasat 0 és 10 bar kdzott kell
szabalyozni. A nyomas-tavadé kimeneti aktiv tartomanya 4 ... 8 V (ahol
0-t6l 10 bar-ig méri a nyomast) a nyomas tavaddé minimum értéke 2 V,
maximum értéke 10 V, tehat az analég bemenet minimum és
maximum értékei 2 V és 10 V értékekre van allitva. Az ACTUAL 1
MINIMUM paraméter értékét a kdvetkez6 képen hatarozzuk meg.

-100 %

4v-2V
ACTUAL1 _2V-2V -

= .100 % = 25 %
MINIMUM =75y -2y 0 o
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40.10 ACT1 MAXIMUM 1. ellenérzd jel maximum értéke, melyet a kivalasztott analég bemenet
1. ellendrzé jel maximum maximum és minimum értéke kuldnbségének %-aban hatarozunk
meg. A beallitasi tartomany -1000 % ... +1000 %. Lasd a 13. csoport
Analég bemenetek paraméterei — analég bemeneti minimum és
maximum értékek.

A paraméter értékét az alabbi képlet segitségével hatarozhatjuk meg.
Az ellen6rzé jel maximum értéke megfelel az ellendrzb jel aktiv
tartomany maximum értékének.

Ellendrzo jel
ACTUAL1 _ maximuma (Vv.mA) - MINIMUMAI(1, 2, v. 3)
MAXIMUM = -100 %
MAXIMUM Al (1, 2v. 3) - MINIMUM Al (1, 2, v. 3)
Lasd a példat a 40.09 ACT1 MINIMUM paraméternél.
Az ACTUAL 1 MAXIMUM paraméter értéke ebben az esetben:
8V-2V
ACTUALYT _2 Y- <" -
= -100 % =75 %
MAXIMUM ™ 15y .oy ° °
A 6-23. dbra harom példat mutat az ellenérz6 jel skalazasara.
10V (100 %) _7T100% 10V (100 %) 7100 % 100 % 100 %
8V (75%) |-~ 8V (80 %) | -~
0%, ./
4V (25 %)L 4V (40 %) 1 v
2VO%) | 20% 1
oVl ~dow 0V (%) ~dow 0%| lo%
Ellendrzoé jel Skalazott Ellendrzoé jel Skalazott Ellendrzd jel Skalazott
ellendrzo jel ellendrzo jel ellendrzo jel
Minimum Al1 2 V/4 mA ‘ Minimum Al1 0 V/0 mA
Actual 1 Maximum 75 % Actual 1 Maximum 80 % Actual 1 Maximum =20 %
Actual 1 Minimum 25 % Actual 1 Minimum 40 % Actual 1 Minimum =60 %

6-23. abra Ellenérzb jel skalazas

40.11 ACT2 MINIMUM Lasd a 40.09 ACT1 MINIMUM paramétert.
2 ellen6rzé jel minimum

40.12 ACT2 MAXIMUM Lasd a 40.10 ACT1 MAXIMUM paramétert.
2 ellen6rzé jel maximum
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50. csoport Ezek a paraméterek csak akkor lathatok és csak akkor sziikséges
Encoder module, beallitasuk, ha az impulzusadés fordulatszammérd modul (enkdder-
Enkéder médul modul, opcionalis) telepitve van, és a 98.01 ENCODER MODULE
paraméterrel aktivalva van.

50.01 PULSE NR
Impulzus-szam

50.02 SPEED MEAS
MODE
Fordulatszammeérés
lizemmodja

50.03 ENCODER FAULT
Enkoder-hiba

Az 50. csoport paraméterei definialjak az enkdder jel dekddolast, és az
ACS 600 mikodeési allapotat az enkdder- vagy NTAC modulok hibas

mikodése esetén.

Ezek a paraméterek nem valtoznak az alkalmazéi makro
megvaltoztatasa esetén.

6-25. tablazat. 50. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

50.01 PULSE NR
Impulzus-szam

0 ... 29999 (Megengedett:
128; 256; ... ; 4096)

Az enkdder-impulzusok
fordulatonkénti szama.

50.02 SPEED MEAS
MODE Fordulatszammérés

A "BDIR;A_A _BDIR;
A _B

Az enkodder-impulzusok szamitasa

lizemmodja

50.03 ENCODER FAULT WARNING Az ACS 600 mikoédése enkoder-hiba

Enkoder-hiba (figyelmeztetés); FAULT vagy enkdéder kommunikéciods hiba
(hiba) esetén.

50.04 ENCODER DELAY 5 ... 50000 ms Az enkdder felligyelet késleltetése

Enkéder késleltetés (Id. az 50.03 ENCODER FAULT

parameétert

50.05 ENCODER CHANNELA1, A kivalasztott csatorna, melyrél a

CHANNEL CHANNEL2 standard alkalmazoi program az

Enkéder csatorna enkéder modul (NTAC) jeleit olvassa.

Ez a paraméter allitja be az egy fordulatra juté enkdder-impulzusok
szamat. Az értéknek kett6 hatvanyanak (2") kell lennie. A minimalis
érték 128, a maximum 4096.

Ez a paraméter az enkdder-impulzusok szamitasi modjat hatarozza

meg.
A BDIR

A csatorna: pozitiv élei a fordulatszamot hatarozzak meg.
B csatorna: forgasirany.

A

A csatorna: pozitiv élei a fordulatszamot hatarozzak meg.
B csatorna: nincs hasznalva.

A _BDIR

A csatorna: pozitiv és negativ élei a fordulatszamot hatarozzak meg.
B csatorna: forgasirany.

A _B__

A jelek mindegyik éle szamitasba van véve.

Ez a paraméter meghatarozza az ACS 600 mikoédését amennyiben
kommunikacios hiba Iép fel az impulzus adds fordulatszamméré
(enkoéder-modul) és az interfész modul (NTAC) k6zoétt, vagy az NTAC
modul és az ACS 600 kdzott.

Az enkdder-felligyeleti funkcio aktivalodik az alabbi feltételek egyike

esetén:

1. A vart és az enkdder-modul altal mért fordulatszamok 2 %-os
eltérésének esetén.

2. Egy meghatarozott idén belil az enkéder-modultdl nem érkezik
impulzus (Id. 50.04 ENCODER DELAY paramétert), és a motor
nyomaték a megengedett maximalis értéken van.

WARNING (figyelmeztetés)
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50.04 ENCODER DELAY
Enkdder késleltetés

50.05 ENCODER
CHANNEL
Enkdder csatorna

51. csoport
Communication module,
Kommunikacios modul

Figyelmeztet6 jel generalddik.

FAULT (hiba)
Hibajelzés generalddik, és az ACS 600 leallitja a motort.

Ez az enkdder-modul feltgyeleti funkcio késleltetési ideje. (Ld. 50.03
ENCODER FAULT paramétert.)

Ez a paraméter meghatarozza, hogy a vezérlékartya melyik szaloptikai
csatorndjarol olvassa a standard alkalmazoéi program az impulzusados
fordulatszammeéré-interfész (NTAC) jelét.

CHANNEL2
Az enkdder-modul-interfész jelei a 2. csatornardl kerulnek leolvasasra.
Ez az alapérték. A legtobb esetben hasznalhaté.

CHANNELA1

Az enkdder-modul-interfész jelei a 1. csatornardl kerulnek leolvasasra.
Az enkdder-modul-interfészt az 1. csatornahoz kell csatlakoztatni a 2.
helyett azoknal az alkalmazasoknal, ahol a 2. csatorna a master
station (pl. Master/Follower — Vezet6/kbvetd alkalmazasokban). Ezt a
paramétert modositani kell. Ld. még 70.03 CH1 BAUDRATE
paramétert.

Ezek a paraméterek csak akkor lathatdk és csak akkor szikséges
beallitasuk, ha a kommunikacids adapter-modul (opcionalis) telepitve
van, és a 98.02 COMM. MODULE paraméterrel aktivalva van. A
paraméterekrol részleteket a kommunikaciés modul kézikonyvében
talalhatunk.

Ezek a paraméterek nem valtoznak az alkalmazéi makro
megvaltoztatasa esetén.

6-60

ACS 600 Programozoi kézikényv



6. fejezet- Paraméterek

70. csoport Az ACS 600 kuls6 berendezésekkel soros vonalon keresztiil DDCS
DDCS Control, protokoll segitségével kommunikalni képes. Az ACS 600 70.
DDCS vezérlés paramétercsoportjanak paraméterei segitségével a 0. és 2. DDCS

csatornanak csomaoponti szamait lehet beallitani.

Ezeket az értékeket csak bizonyos specialis esetekben kell beallitani,
melyekre példat az alabbi tablazatban lathatunk.

6-26. tablazat. 70. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

70.01 CHANNEL 0 ADDR
0. csatorna cime

1...125

CHO csatorna csomoponti cime.

Nem lehet két aktiv allomasnak
ugyan az a cime. A beallitast meg
kell valtoztatni, ha egy master
allomast csatlakoztatnak CHO-ra, és
nem valtoztatja meg automatikusan a
slave cimét. llyen master-re példa az
ABB Advant Controller AC 70 vagy
egy masik ACS 600.

70.02 CHANNEL 3 ADDR
3. csatorna cime

1...254

CH3 csatorna csomoponti cime.
Nem lehet két aktiv allomasnak
ugyan az a cime. Altalaban akkor kell
megvaltoztatni a beallitast, ha
halézaton tébb ACS 600 talalhato,
valamint egy PC Drive Window®
programmal tzemel.

70.03 CH1 BAUDRATE
1. csatorna sebessége

1 — 8 Mbits

Az 1. szaloptikai csatorna
sebessége. Az alapbeallitasi érték 2
Mbit. Altalaban a beallitast akkor kell
megvaltoztatni, ha az enkéder-modul
(NTAC) az 1. csatornahoz van
csatlakoztatva a 2. helyett. Ekkor a
sebességet 4 Mbit-re kell allitani. Ld.
még az 50.05 ENCODER CHANNEL
paramétert.

90. csoport Ezek a paraméterek csak akkor lathatok és mddosithatok, ha a
D SET REC ADDR kommunikaciés modul (opcionalis) telepitve van, és a 98.02 COMM.

MODULE paraméter segitségével aktivalva van.

A beadllitasokra az alkalmazoi makré megvaltoztatasa nincs hatassal.
6-27. tablazat. 90. csoport

Paraméter

Tartomany/mértékegység

Leiras

90.01 D SET 3 VAL 1

0...8999

90.01 D SET 3 VAL 2

0...8999

90.03 D SET 3 VAL 3

0...8999

Ezek a paraméterek engedélyezik a
kommunikacios alapjelek
segitségével a paraméterek
valtoztatasat. Ld. C fiiggelék —
Kommunikéacios csatorna vezérlése.

92. csoport Ezek a paraméterek csak akkor lathatok és médosithatok, ha a
D SET TR ADDR kommunikaciés modul (opcionalis) telepitve van, és a 98.02 COMM.

MODULE paraméter segitségével aktivalva van.

A bedllitasokra az alkalmazo6i makré megvaltoztatasa nincs hatassal.
6-28. tablazat. 92. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras
92.01 D SET 2 VAL 1 302 (rogzitve Ezek a paraméterek meghatarozzak
a 2. és 4. adat-készlet tartalmat,

92.02 D SET 2 VAL 2 0 ... 9999 melyet az ACS 600 killd a

92.03 DSET2 VAL 3 0... 9999 kommunikaciés csatorna master
Kommunikécios csatorna vezérlése.

92.05D SET 4 VAL 2 0 ... 9999

92.06 D SET 4 VAL 3 0 ... 9999

ACS 600 Programozoi kézikényv
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98. csoport
Option Modules,
Opcionalis modulok

98.01 ENCODER MODULE
Kodol6 egység

98.02 COMM. MODULE
Kommunikaciés egység

98.03 DI/O EXT MODULE 1
1. kiilsé digitalis I/0 egység

98.04 DI/O EXT MODULE 2
2. klilsé digitalis I/0 egység

Ezek a paraméterek csak a frekvenciavalté allo allapotaban allithatok.
A 6-28. tablazat tartomany/mértékegység oszlopa a megengedett
paraméter értékeket mutatja. A tablazat utan a paraméterek részletes
leirasat talalhatjuk.

6-28. tablazat. 98. csoport

Paraméter Tartomany/mértékegység Leiras

98.01 ENCODER MODULE | NO (nincs); YES (igen) Impulzusadoés fordulatszam ado

Kodol6 egység (enkdder) modul kivalasztas. Ld. még
az 50. csoport, Enkéder modul.

98.02 COMM. MODULE NO (nincs); FIELDBUS; Opcionalis modul kivalasztas. Ld.

Kommunikaciés egység ADVANT meég 51. csoport, Kommunikaciés
modul.

98.03 DI/O EXT MODULE 1 | NO (nincs); YES (igen) Opcionalis modul kivalasztas.

1. kiilsé digitalis I/O egység

98.04 DI/O EXT MODULE 2 | NO (nincs); YES (igen) Opcionalis modul kivalasztas.

2. kiilsé digitalis I/O egység

98.05 DI/O EXT MODULE 3 | NO (nincs); YES (igen) Opcionalis modul kivalasztas.

3. kiilsé digitalis I/O egység

98.06 Al/O EXT MODULE | NO (nincs); NAIO-01; Opcionalis modul kivalasztas.

Klilsé analog I/O egység NAIO-02

98.07 COMM INTERFACE | ABB DRIVES Kommunikacios interfész profilja.

Kommunikaciés interfész CSA2.8/3.0

AIIl’tsuk YES-re (igen), ha az opcionalis kodold egység be van épitve.
Allitsuk a csomoponti szamot 16-ra (az iranyokat Id. a modul
kézikdnyvében). Ld. még 50. csoport paramétereit.

Allitsuk YES-re (igen), ha az opcionalis kommunikacios egység
(fieldbus adapter) be van épitve. Allitsuk ADVANT-ra, ha az ACS 600
az ABB Advant OCS rendszerhez a 0. csatornan keresztul
csatlakoztatva van. Ld. még az 51. csoport paramétereit.

Allitsuk YES-re (igen), ha az 1. kiilsd digitalis kimenet/bemeneti
opcionalis egység (NDIO) be van épitve. Allitsuk a csomodponti szamot
2-re (az iranyokat Id. a modul kézikdnyvében).

YES (igen)
A kommunikacio a hajtas és az 1. NDIO modul kéz6tt aktiv.

Az 1. NDIO modul 1. digitalis bemenete a DI1 standard digitalis
bemenetet lecseréli.

Az 1. NDIO modul 2. digitalis bemenete a DI2 standard digitalis
bemenetet lecseréli.

Az 1. NDIO modul 1. relé-kimenete a hajtas READY (lizemkész)
allapotat jelzi.

Az 1. NDIO modul 2. relé-kimenete a hajtas RUN (lizemel) allapotat
jelzi.

NO (nem)

A kommunikacio a hajtas és az NDIO modul kéz6tt inaktiv.

Allitsuk YES-re (igen), ha az 2. kiilsd digitalis kimenet/bemeneti
opcionalis egység (NDIO) be van épitve. Allitsuk a csomodponti szamot
3-ra (az iranyokat Id. a modul kézikdnyvében).

YES (igen)
A kommunikacio a hajtas és a 2. NDIO modul kézott aktiv.

A 2. NDIO modul 1. digitalis bemenete a DI3 standard digitalis
bemenetet lecseréli.

A 2. NDIO modul 2. digitalis bemenete a D14 standard digitalis
bemenetet lecseréli.

A 2. NDIO modul 1. relé-kimenete a hajtas FAULT (hiba) allapotat jelzi.
A 2. NDIO modul 2. relé-kimenete a hajtas WARNING (figyelmeztetés)
allapotat jelzi.
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NO (nem)
A kommunikacié a hajtas és az NDIO modul kéz6tt inaktiv.

98.05 DI/O EXT MODULE 3 Allitsuk YES-re (igen), ha a 3. kiilsd digitalis kimenet/bemeneti
3. kilsé digitalis I/O egység opcionalis egység (NDIO) be van épitve. Allitsuk a csomoponti szamot
4-re (az iranyokat Id. a modul kézikényvében).

YES (igen)
A kommunikacié a hajtas és a 3. NDIO modul k6z6tt aktiv.

A 3. NDIO modul 1. digitalis bemenete a DI5 standard digitalis
bemenetet lecseréli.

A 3. NDIO modul 2. digitalis bemenete a DI6 standard digitalis
bemenetet lecseréli.

A 3. NDIO modul 1. relé-kimenete a hajtas REF2 SEL (2. alapjel
kivalasztva) allapotat jelzi.

A 3. NDIO modul 2. relé-kimenete a hajtas AT SPEED (fordulaton)
allapotat jelzi.

NO (nem)
A kommunikacié a hajtas és az NDIO modul kéz6tt inaktiv.

98.06 Al/O EXT MODULE Allitsuk NAIO-01 vagy NAIO-02-re a tipusnak megfeleléen, ha a kiilsd
Kiilsé analdg I/0 egység analdg kimenet/bemeneti bévité opcionalis egység (NAIO) be van
épitve. Allitsuk a csoméponti szamot 5-re (az iranyokat Id. a modul
kézikbnyvében).

NAIO-01; NAIO-02
A kommunikacio a hajtas és az NAIO modul koéz6tt aktiv.

Az NAIO modul 1. analég bemenete az Al3 standard analég
bemenetet lecseréli.

Az NAIO modul 2. analdg bemenete az Al2 standard analég
bemenetet lecseréli.

Az NAIO modul 1. analdg kimenete az AO1 standard anal6g kimenetet
lecseréli.

Az NAIO modul 2. analég kimenete az AO2 standard analdg kimenetet
lecseréli.

Megjegyzés: Az NAIO-02 modul analég bemenetei kétpolusuak. Ld. a
11.03 EXT REF1 SELECT és a 11.06 EXT REF2 SELECT
paramétereket.

NO (nem)
A kommunikacio a hajtas és az NAIO modul kézétt inaktiv.

98.07 COMM INTERFACE Ez a paraméter csak akkor lathato, ha a fieldbus adapter a 98.02
Kommunikaciés interfész COMM. MODULE paraméter segitségével ki van valasztva.

Ez a paraméter meghatarozza a profilt, amelyen a fieldbus-szal vagy
az ACS 600-zal valé kommunikacié alapul.

ABB DRIVES

Az alapértelmezett profil az ACS 600 5.0 és késébbi alkalmazoi
program-verzibiban.

CSA2.8/3.0

Az ACS 600 2.8x és 3.x alkalmazéi program-verziéiban hasznalt
kommunikacios profil.

ACS 600 Programozoi kézikényv 6-63



6. fejezet- Paraméterek

6-64 ACS 600 Programozoi kézikényv



/. fejezet - Hibakereseés

A

Hibakeresés

Hibanyugtazas

A

FIGYELEM: A fejezetben leirt minden telepitési és karbantartasi
munkat csak képzett villamos szakember végezhet. A kézikonyv els6
lapjain és a vonatkoz6 hardver kézikonyvben talalhaté Biztonsag-
technikai el6irasokat maradéktalanul be kell tartani.

Az ACS 600 frekvenciavaltot felszerelték mindazon fejlett védelmekkel,
melyek folyamatosan figyelik és védik a hajtast a nem megfelel6
uzemeltetésbdl valamint villamos és mechanikus okokbdl adédo
hibaktol.

Ez a fejezet magyarazza a vezérl panel kinalta hibakeresési
lehetéségeket ACS600 frekvenciavaltoknal.

Minden lehetséges figyelmeztetd, hibajelzést és elharitasi az alabbi
tablazatok tartalmazzak. A legtébb figyelmeztetd és hibaallapot
meghatarozhat6 és megsziintethet6 a kdzolt informacio segitségével.
Amennyiben a hibaelharitas nem sikeres, vegyuk fel a kapcsolatot az
ABB szerviz-képviselettel.

FIGYELEM! Ne probalkozzunk massal mint az itt leirt mérésekkel,
alkatrész cserékkel és szerviz eljarasokkal. Ellenkez6 esetben a
garancia érvényét veszitheti, veszélyeztethetjuk a frekvenciavalto
Uzemképességét és ndvelhetjik a leallasi idét .

A vezérld panel figyelmeztet6 jelzései barmely billenty(
megnyomasaval eltlinnek. A figyelmeztetd jelzés egy perc elteltével
ismételten feltlinik, ha nem valtoztak a feltételek. Ha a frekvenciavalto
vezérld panel nélkil mikodik, a panel helyén 1évé vorés LED a
hibaallapotot jelzi.

A programozhaté figyelmeztetd és hibalizenetek beallitasat
megtalalhatjuk a 6. fejezet — Paraméterek fejezetben.

Egy aktiv hiba nyugtazhaté a billentylizet RESET nyomdgombjanak
megnyomasaval, digitalis bemenet aktivalasaval, a kommunikacios
csatornardl, vagy a tapfesziltség ki és bekapcsolasaval. A hiba
megszilntetése utan a motor ujra indithato.

Megjegyzés: Ha a start parancs ks vezérlési helyrdl érkezik, és
aktiv, az ACS 600 (standard alkalmazéi programmal) azonnal a hiba
nyugtazasa utan elindul. (Ha a hiba még mindig jelen van, az ACS 600
ismételten leold.
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Hibanaplé

Figyelmeztet6 és

A hiba az észleléskor tarolddik a hibanapléban. Az utolso hibak és

figyelmeztetések a hiba észlelési idejével egyitt kerlilnek tarolasra.

FIGYELEM: A hiba nyugtazasa utan a hajtas elindul, ha a start-
parancs aktiv. Nyugtazas elétt, kapcsoljuk ki a kiilsé vezérlési hely
start-jelét, vagy gy6zédjink meg a start biztonsagossagardl.

A hibanapl6 a @es @ nyomogombok megnyomasaval aktualis jel
kijelzési médban hivhato elé. A hibanaplé lapozhaté a @es @

gombok megnyomasaval. A hibanaplobdl a

6s ® nyomégombok

megnyomasaval Iéphetink ki. A hibanapl6 térolheté a RESET gomb

megnyomasaval.

hibajelzések

Az alabbi tablazatok a figyelmeztetd és hibajelzéseket mutatjak.

7-1. tablazat. A hajtas beépitett programja altal generalt figyelmeztets jelzések.

FIGYELMEZTETES

LEHETSEGES OK

HIBAELHARITAS

ACS600 TEMP
(ACS600 hémérséklet)

Az ACS601 belsdé h6mérséklete tul
magas.

Ellenérizzik a kérnyezeti feltételeket.

Ellenérizziik a levegd aramlast és ventilator miikodéseét.
Ellenérizzik a hiitébordak szennyezédését.

Ellenérizziik a motor/frekvenciavalté teljesitmény aranyt.

AI<MIN FUNC
(30.01 programozhaté

hibafunkcio)

Valamely analég vezérljel értéke a min.
érték alatt van. Lehetséges okok: nem
megfeleld jelszint vagy hibas bekdtés.

Ellenérizzik az analdg jel szintjét.
Ellenérizziik az analog jel megfeleld bekotését.
Ellenérizzik az AI<MIN FUNC funkcio paramétereit.

PANEL LOSS Az aktiv vezérlé helynek kivalasztott Ellenérizziik a vezérlépanel csatlakozét.

(Panelszakadas, 30.02 vezérlépanellel valo kommunikacio Helyezzlk vissza a vezérl6panelt.

programozhat6 megszint. Ellenérizziik a PANEL LOSS funkcié paramétereit.
Hibafunkcio)

MOTOR TEMP A motor hémérséklete tul magas (vagy Ellenérizziik a motor névleges adatait, a terhelést és a hitést.

(Motorhéfok, 30.4...30.10
programozhato hibafunkcié)

annak tlnik). Lehetséges okok: tul nagy
terhelés, nem elegendé motor
teljesitmény, nem megfelel6 hités vagy
hibas Gzembe helyezési paraméterek.

Ellenérizzik az Uzembe helyezési paramétereket.
Ellenérizziik a MOTOR TEMP funkcié paramétereit

THERMISTOR
(30.4...30.5 programozhaté
hibafunkcio)

A kivalasztott motor hévédelem

THERMISTOR és a motor hémérséklete
tul magas.

Ellenérizzik a motor névleges adatait és a terhelést.
Ellenérizziik az izembe helyezési paramétereket.
Ellenérizzik a NIOC panelen a DI6 -ra csatlakoz6 termisztor
bekotéseit.

MOTOR STALL
(Motor beragadas, 30.10
programozhaté hibafunkcio)

A motor a beragadasi (stall)

tartomanyban tUzemel. Lehetséges okok:

tul nagy terhelés vagy nem elegendd
motor teljesitmény.

Ellendrizzik a motor terhelését és ACS601 teljesitményét.
Ellenérizziik a MOTOR STALL funkcié paramétereit.

COMM MODULE
(Kommunikaciés modul,
programozhaté hibafunkcio)

Az ACS 600 és a kommunikacios
csatorna-master k6z6tt megszakadt a
kapcsolat. A hibafunkcié tavvezérléses
Uzemmaodban van hasznalatban, amikor
az aktiv vezérlési hely a kommunikacios
modul.

Ellenérizziik a kommunikaciés modul statuszat. Id. C fiiggelék
— Kommunikacios csatorna vezérlése, és a megfeleld fiedlbus
kézikdnyvet.

Ellenérizziik az 51. csoport beallitasait.

Ellenérizziik a szaloptikai csatlakozast az AMC (alkalmazas
és motorvezérld) kartya 0. csatorna és a kommunikacios
modul k6z6tt.

Ellenérizziik a csatlakozast a vezérl6 rendszer és az adapter-
modul k6z6tt.

Ellenérizzik, hogy a master kommunikal-e, és konfiguralva
van-e.

UNDERLOAD A motor terhelése tul alacsony. Ezt a Ellenérizzik a hajtott gépet.
(Alacsony terhelés, 30.13 hajtasban egy ,ejt6” mechanizmus Ellenérizziik az UNDERLOAD hibafunkcié paramétereit.
programozhaté okozhatja. (PI. szivattyu elejti a vizet.)
Hibafunkcio)
ENCODER ERR Kommunikacids hiba az impulzusadds Ellenérizzik az impulzusadot és a vezetékezést, az NTAC
(Enkoder hiba) fordulatszammeérd és a NTAC modul, modult, az 50. csoport beallitasait, és a szaloptikai
vagy az NTAC modul és az ACS 600 csatlakozast az NAMC kartya CH1 csatornajan.
kozott.
ID N CHANGED A hajtas ID szama 1-rél meg lett Az ID szam 1-re valé visszavaltasahoz nyomjuk meg DRIVE

(ID szam megvaltozott)

valtoztatva hajtas kivalasztas médban (a
valtozast nem jelzi a kijelzd).

gombot (hajtas kivalasztas mod). Nyomjuk meg az ENTER
gombot. Allitsunk be 1-et. Nyomjuk meg az ENTER gombot.

MACRO CHANGE
(Makré megvaltozott)

Makro visszatoltés vagy a felhasznaloi
makré tarolodik.

Varjunk!
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FIGYELMEZTETES

LEHETSEGES OK

HIBAELHARITAS

ID MAGN REQ
(Azonosité teszt sziikésges)

Motor azonosité teszt sziikséges. Ez a
figyelmeztetés a normal lizembe
helyezési procedurahoz tartozik. A
hajtas azt varja a felhasznalotol, hogy
valassza ki mely médszerrel kivanja az
azonositast lefuttatni: magnesezés vagy
azonosito teszt.

Az ID magnesezéshez:

nyomjuk meg a start gombot.

Az azonosité teszthez:

Valasszuk ki az azonosito teszt tipust (Id. 99.10 MOTOR ID
RUN paramétert).

ID MAGN A motorazonositds magnesezéssel Varjunk amig a hajtas nem jelzi, hogy az azonositas
(Motor magnesezés folyamatban van. Ez a figyelmeztetés a befejez6dott.
folyamatban) normal izembe helyezési procedurahoz
tartozik.
ID DONE Az ACS 600 végrehajtotta a motor A hajtas tovabb tzemel.

(Azonositas kész)

azonositast magnesezéssel, és
mikddésre kész. Ez a figyelmeztetd
Uzenet a normal Gzembe helyezési
procedurahoz tartozik.

ID RUN SEL
(Motor azonositas
kivalasztva)

A motor azonosito teszt kivalasztasra
kertlt, és a hajtas kész a teszt
lefuttatasara. Ez a figyelmeztet6 izenet
az azonosito teszt procedurajahoz
tartozik.

Nyomjuk meg a start gombot a teszt inditasahoz.

MOTOR STARTS
(Motor elindul)

A motor azonosité teszt elindul. Ez a
figyelmeztetd lUzenet az azonosito teszt
procedurajahoz tartozik.

Varjunk amig a hajtds nem mutatja, hogy az azonosito teszt
lefutott.

ID RUNNING A motor azonosité teszt be van Varjunk amig a hajtas nem mutatja, hogy az azonosité teszt
(Azonositas folyamatban) kapcsolva. lefutott.
ID RUN DONE Az ACS 600 végrehajtotta a motor A hajtas tovabb Gzemel.

(Azonositas lefutott)

azonosité tesztet, és mikodésre kész.
Ez a figyelmeztetd Gizenet az azonositod
teszt procedurajahoz tartozik.

7-2. tablazat. A vezérlb panel beépitett programja altal generalt figyelmezteté (izenetek.

FIGYELMEZTETES | LEHETSEGES OK HIBAELHARITAS
WRITE ACCESSDENIED Bizonyos paraméterek a hajtas tzeme Allitsuk le a motort, és gy valtoztassuk a paraméter értékét.
PARAMETER SETTING alatt nem véltoztathatok. Ha

NOT POSSIBLE
(Iras tiltva, paraméter
beallitds nem lehetséges)

megproébaljuk, értékik nem valtozik
meg, és figyelmeztetd tizenet kerdl
kijelzésre.

PARAMETER LOCK be van kapcsolva.

Nyissuk a paraméter zarast (Id. 16.02 PARAMETER LOCK)

DOWNLOAD FAILED
(Letdltés nem sikeres)

A panel letdltési funkcidja nem sikeres.
Nem kerllt masolasra adat a panelbdl
az ACS 600-ba.

Probaljuk djra, zavarok lehettek a vonalon.
Vegylk fel a kapcsolatot az ABB szervizzel.

UPLOAD FAILED
(Feltoltés nem sikeres)

A panel feltoltési funkciéja nem sikeres.
Nem ker(lt méasolasra adat az ACS 600-
bdl a panelba.

Prébaljuk Ujra, zavarok lehettek a vonalon.
Vegytuk fel a kapcsolatot az ABB szervizzel.

NOT UPLOADED
DOWNLOADING NOT
POSSIBLE

(Feltoltés nem volt, letoltés
nem lehetséges)

Nem lett végrehajtva feltoltés funkcio.

Hajtsuk végre a feltoltés funkciot letdltés elétt. Id. 2. fejezet -
Az ACS 600 programozasanak és a CDP312 vezérl6panelnek
az attekintése.

DRIVE INCOMPATIBLE
DOWNLOADING NOT
POSSIBLE

(Hajtas nem kompatibilis,
let6ltés nem lehetséges)

A programverziék a panelban és az ACS
600-ban nem passzolnak. Nem
lehetséges az adatok attoltése a
panelbdl a hajtasba.

Ellenérizziik a programverziét. (Id. 33. csoport. Informaciok.)

DRIVE IS RUNNING
DOWNLOADING NOT
POSSIBLE

(Hajtas Uzemel, letdltés
nem lehetséges)

A letdltés a hajtas lizeme alatt nem
lehetséges.

Allitsuk le a motor. Hajtsuk végre a letéltést.

NO FREE ID NUMBERS ID
NUMBER SETTING NOT
POSSIBLE

(Nincs szabad ID szam, ID
beadllitds nem lehetséges)

A panel-kommunikaciéban mar van 31
allomas.

Zarjunk ki egy masik allomast a panel-kommunikaciobdl,
hogy felszabaduljon egy ID szam

ACS 600 Programozoi kézikényv
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7. fejezet- Hibakeresés

FIGYELMEZTETES | LEHETSEGES OK HIBAELHARITAS

NO COMMUNICATION (X) Kabelezési probléma vagy hardver-hiba Ellenérizziik a panel-csatlakozast. Nyomjuk meg a RESET

(Nincs kommunikacio) van a panel-kommunikéciéban. gombot. A panel nyugtazasa fél percet is igénybe vehet.
Varjunk.

(4) = a panel tipusa nem kompatibilis a

hajtas alkalmazoi programmal. CDP 312 | Ellendrizzik a panel tipusat és a hajtas alkalmazoi

panel nem kommunikal a 3.x vagy programjat. A panel tipusa a burkolaton talalhaté. Az
korabbi standard alkalmazéi alkalmazoi program verzié a 33.02 APPL SW VERSION
programmal. A CDP 311 panel nem paraméterben talalhaté.

kommunikal az 5.x vagy késébbi
standard alkalmazoi programmal.

7-3. tablazat. A hajtas

beépitett programja altal generalt hibajelzések.

HIBA

LEHETSEGES OK

HIBAELHARITAS

ACS 600 TEMP
(ACS 600 hémérsék-let)

Az ACS 600 belsé hémérséklete tul magas.
Az inverter-modul leoldasi szintje 125°C.

Ellenérizziik a kdrnyezeti feltételeket
Ellendrizé a légaramlast és ventilatort.
Ellenérizziik a hitébordak elszennyezédését.

Ellendrizzik a motor/ frekvenciavalto teljesitmény
aranyt.

OVERCURRENT A kimeneti aram tul nagy. A szoftver tularam- Ellendrizzik a motor terhelését.

(Talaram) korlat: 3.5 - | 25hd Ellendrizziik a beallitott felfutasi idét.
Ellendrizzik a motort és motorkabelt (beleértve a
fazissorrendet).
Ellendrizzik hogy nincs e fazisjavité kondenzator, vagy
tulfesziltség levezetd a motorkabelen. Ellendrizzik az
enkoder kabelezését (a fazishelyességet is).

SHORT CIRC Tularam van a motorkabel(ek)en, vagy a Ellenérizziik a motort és motorkabelt.

(Rovidzarlat) motoron. Ellendrizziik hogy nincs e fazisjavitd kondenzator, vagy
tulfesziltség levezeté a motorkabelen.

Az inverter kimeneti hidja meghibasodott. Ellenérizzik a félvezet6ket és az aram jeladdkat.

PPCC LINK A NINT kartya szaloptikai kapcsolata Ellendrizzuik a teljesitmény-modulokhoz csatlakoztatott

(PPCC kapcsolat) meghibasodott. szaloptikai kabeleket.

DC OVERVOLT A kdzbensdkori egyenfesziltség tul magas. A Ellendrizzuik, hogy a tulfeszultség-szabalyozé be van-e

(DC tulfeszultség) DC tulfesziiltséghatar 1,3 Uimax, ahol Uimax @ kapcsolva (20.05 paraméter ON-ban).

halézati feszUlltségtartomany maximalis
értéke. A 400 V-os egységekrek Uimax 415 V.
Az 500 V-os egységekre Uimax 500 V. A
kdézbensé kor aktudlis leoldasi
fesziiltségszintje a 400 V-os egységeknél 728
V, az 500 V-os egységeknél 877 V.

Ellendrizzik a halézatot; statikus vagy tranziens jellegi
tulfeszultségek gondot okozhatnak.

Ellendrizzuk a fékchoppert és fékellenallast,
amennyiben vannak.

Ellenérizzik a beallitott lefutasi idét.

Hasznaljon szabad kifutas (coast to a sotp) funkciét
(amennyiben az alkalmazas megengedi).

Egészitse ki a frekvenciavaltot fékcsopperrel és
fékellenallassal.

SUPPLY PHASE
(Fazis kimaradas)

A kdzbensdkori egyenfesziiltség
hullamossaga meg novekedett. Ennek
lehetséges okai halézati fazis kimaradas,
hibas biztosité vagy egyeniranyité hiba.
Leoldas akkor torténik, ha a DC feszliiltség
hullamossaga eléri a DC feszlltség 13 %-at.

Ellenérizzik a haldzati biztositdkat.
Ellendrizzik a halézati aszimmetriat.

DC UNDERVOLT
(DC fesz. csokkenés)

A kdzbensdkori egyenfesziltség alacsony.
Ennek lehetséges okai haldzati
faziskimaradas, hibas biztosité vagy
egyeniranyité hiba.

A DC feszlltségcsokkenés leoldasi szintje
0.65 * Uimin, ahol Uimin @ halozati fesziiltség-
tartomany minimuma. A 400 V-os és 500 V-os
egységekre Uimin 380 V. A kdzbensb kor
aktualis feszUlltségének megfelel6 leoldasi
szint 334 Vdc.

Ellendrizzik a halozati fesziltséget és a biztositdkat.
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7. fejezet- Hibakeresés

HIBA

LEHETSEGES OK

HIBAELHARITAS

OVERFREQ
(Tulpoérgetés)

A motor nagyobb fordulaton Gzemel mint a
legnagyobb megengedett érték. Ennek
lehetséges okai a rosszul beallitott min/max
fordulatszamok, nem elegend6 fékezé
nyomaték vagy terhelényomaték ingadozasok
nyomaték szabdlyozas esetén.

A leoldasi szint 40 Hz a mikodési tartomany
maximalis fordulatszamkorlatja (DTC,
kézvetlen nyomaték vezérlés esetén) vagy
frekvenciakorlatja (skalaris vezérlés esetén)
folott. A mikodési tartomany korlatai a 20.01
és 20.02 (DTC) vagy a 20.07 és 20.08
(skalaris) paraméterekkel allithaté be.

Ellenérizziik a beallitott min., max. fordulatszam
értékeket.

Ellenérizziik a motor fékezd nyomatékanak
megfelel6ségét.

Ellenérizziik a nyomatékszabalyozas
alkalmazhatésagat.

Ellenérizziik, hogy nem sziikséges-e fékcsopper és
fékellenallas alkalmazasa.

START INHIBIT
(Inditas felfiggesztve)

Az opcionalis start felfiiggeszté logika
aktivalodott.

Ellendrizziik a START INHIBIT dramkort (NGPS kartya).

EARTH FAULT
(Foldzarlat, 30.17
programozhaté hibafunkcio)

A haldzati oldalrdl nézve a terhelés nem
szimmetrikus. Ennek lehetséges okai
motorhiba, motorkabel hiba vagy
frekvenciavalto belsé hiba.

Ellenérizziik a motort.
Ellenérizziik a motorkabelt.

Ellenérizzik hogy nincs-e fazisjavité kondenzator vagy
tulfeszultség levezetd a motorkabelen

Al < MIN FUNC
(Programozhaté hibafunkcio
30.01)

Valamely analég bemeneti jel a megengedett
minimalis érték alatt van. Ezt hibas jelszint,
vagy a vezérld kabelezés hibaja okozhatja.

Ellendrizzik a helyes analdg jelszintet.
Ellenérizziik az analog jel kabelezését.

Ellenérizziik a Al < MIN FUNC hibafunkcio
paraméterezését.

PANEL LOSS
(Panelszakadas,
programozhaté hibafunkcio
30.01)

A vezérld panel vagy a Drives Windows van
kivalasztva aktiv vezérlési helyként, és
megszakadt a kommunikacio

Ellenérizzik a vezérld panel csatlakozoéjat.
Vegyuk ki, majd helyezziik be a vezérld panelt.

Ellenérizziik a PANEL LOSS hibafunkcid
paramétereket.

Ellenérizziik a Drives Windows csatlakozast.

EXTERNAL FLT
(Kilsé hiba, 30.3
programozhaté hibafunkcio)

A hiba valamely kuilsd készulékben
keresendé. (Ez az informacié valamely
programozhaté digitalis bemeneten keresztul
érkezik).

Ellenérizzik a kilsé késziilékeket.
Ellenérizziik az EXT FAULT hibafunkcié paramétereit.

MOTOR TEMP

(Motor hémérséklet,
30.04...30.09
programozhato hibafunkcio)

A motor hémérséklete tul magas (vagy annak
tlnik). Lehetséges okok: tul magas terhel6
nyomaték, nem elegend6 motor teljesitmény
nem megfeleld hités vagy téves izembe
helyezési adatok.

Ellendrizzik a motor teljesitményt és a terhelés
mértékét.

Ellenérizzik az Gzembe helyezési adatokat.
Ellenérizzik a MOTOR TEMP hibafunkcié paramétereit.

THERMISTOR
(Termisztor, 30.4... 30.5
programozhato hibafunkcio)

A motor hévédelmét termisztor biztositja. A
motor hémérséklete tul magas.

Ellenérizziik a motor teljesitményt és a terhelés
mértékét.
Ellenérizziik az izembe helyezési adatokat

Ellenérizziik a termisztor csatlakozast a DI16-0s
bemeneten.

1/0 COMM
(I/0 kommunikacios hiba)

Bels6 hiba a NIOC ki-, bemeneti kartyan a
CH1 csatornan.

Elektromagneses interferencia.

Belsé hiba a NIOC kartyan.

Ellenérizzik a NAMC kartya CH1 csatornajanak
szaloptikai csatlakozasat.

Ellenérizzik a CH1 csatornahoz csatlakoztatott dsszes
egységet.

Ellenérizzik valamennyi egység foldelését.

Ellenérizziik, hogy nincs-e a kdzelben nagy kisugarzasu
berendezés.

Cseréljik a NIOC kartyat.

AMBIENT TEMP
(Kornyezeti hém.)

Az 10 vezérl6 kartya h6mérséklete
-5...0°C alatt vagy +73 ... 82 °C fol6tt van.

Ellendrizzik a Iégaramlast és a ventilatort.

USER MACRO Nincs elmentett felhasznaléi Makré program Készitsik el Ujra a felhasznal6i makré programot.
(Alkalmazéi makré) vagy a fajl meghibasodott.

MOTOR STALL A motor beragadt. Lehetséges okok a Ellendrizzik a motor terhelését és az ACS600 névleges
(Motor beragadas, tulterhelés vagy nem elegendé motor teljesitményét.

30.10...30.12 teljesitmeny. Ellendrizziik a MOTOR STALL hibafunkcié
programozhato hibafunkcio) paramétereit.

NO MOT DATA Nem lettek beadva a motoradatok, vagy a Ellendrizziik a motoradatokat a 99.04 ... 99.09

(Nincs motoradat) motoradatok nem passzolnak az inverterhez. paramétereknél.

UNDERLOAD A motor terhelése tul alacsony. Ezt a Ellenérizziik a hajtott gépet.

(30.13 programozhaté hajtasban egy ,ejt6” mechanizmus okozhatja. Ellenérizzik az UNDERLOAD hibafunkcié paramétereit.
Hibafunkcio) (PI. szivattyu elejti a vizet.)

ID RUN FAIL A motor azonosito teszt nem fejez6détt be Ellenérizziik a maximalis fordulatszamot (20.02

(Motor azonositas hiba)

sikeresen.

paraméter). A maximum fordulatszam a motor névleges
fordulatszamanak min. 80 %-a legyen (99.08
paraméter).
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7. fejezet- Hibakeresés

HIBA

LEHETSEGES OK

HIBAELHARITAS

MOTOR PHASE
(Motorfazis kimaradas,
30.16 programozhaté
hibafunkcié (ACC: 30.10))

Valamely motorfazis kimaradt. Lehetséges
okok: motorhiba, motorkabel hiba,
héfokvédelmi relé hiba (ha van) vagy
frekvenciavalto belsé hiba.

Ellenérizziik a motort és motorkabelt.

Ellendrizzuk a hékioldét (ha van).

Ellen&rizziik a MOTOR PHASE LOSS hibafunkcio
paramétereit.

COMM MODULE
(Kommunikaciés modul,
programozhaté hibafunkcio)

Az ACS 600 és a kommunikacios csatorna-
master koz6tt megszakadt a kapcsolat. A
hibafunkcié tavvezérléses izemmaodban van
hasznalatban, amikor az aktiv vezérlési hely a
kommunikaciés modul.

Ellen&rizziik a kommunikaciés modul statuszat. Id. C
fliggelék — Kommunikacios csatorna vezérlése, és a
megfeleld fiedlbus kézikdnyvet.

Ellendrizzik az 51. csoport beallitasait.

Ellendrizzik a szaloptikai csatlakozast az AMC
(alkalmazas és motorvezérlé) vagy az NDCO kartya O.
csatorna és a kommunikaciés modul kézoétt.
Ellendrizzik a csatlakozast a vezérl rendszer és az
adapter-modul kdzott.

Ellendrizzik, hogy a master kommunikal-e, és
konfiguralva van-e.

CHOPPER FLT A csopper vagy a csopper figyeld Ellendrizzuk a fékcsoppert.
(Csopper hiba) vezetékezése hibas. A hibafunkcio Ellendrizziik a csopper hiba-kontaktus vezetékezését
kommunikacioés tzemmodban aktiv (64.01 (z4ro érintkezd) a DI4 bemenethez.
paraméter = FAULSE). Ellenérizziik a fékcsopper tilté bemenetét (nyitd
érintkezo).
INV OVERLOAD Inverter tulterhelés, azaz a terhelés nagyobb Ellenérizziik a nyomaték- és aramkorlat beallitasokat.

(Inverter tulterhelés)

mint minden 15 masodpercben 2 masodpercig
200 %-Iond, vagy minden 10 percben 1 percig
150 %-long. A felligyeleti rendszer jelzést kap.

Ellendrizzik a felfutas, lefutasi id6 beallitasokat (69-02
... 69.05 paraméterek).

Ellenérizziik az impulzusadés fordulatszammérének (ha
alkalmazzuk) az NTAC kartyahoz valé csatlakozasait (A
és B).

Ellendrizziik a fék mikodését.

MOT OVERSP
(Motor fordulat-tullépés)

Ha a motor fordulatszama tullépi a MOT
OVERSPEED LEV (61.03) beallitast, a hajtas
késleltetés nélkil leold.

Ellenérizziik a nyomaték- és aramkorlat beallitasokat.
Ellendrizzik a motort és a motorkabelt.

Ellenérizziik az impulzusadés fordulatszammérének (ha
alkalmazzuk) az NTAC kartyahoz valé csatlakozasait (A
és B).

TORQ FLT SPEED ERROR (fordulatszam hiba) a lefutas Ellenérizzik a lefutasi idoket.
(Nyomatekhiba) »;»orjm/ r;agyobb”rpir)t a SF’t)E)EV LlrE]V (62-85, Ellendrizziik a nyomaték- és aramkorlat beallitasokat.
‘ordulatszam eltérési szint) vagy hossza 2 Alefi ;
gt mint TORQ FLT TD (2.0 Elenarzzd 2 jomaei ayelés csopor
nyomatékhiba idkésleltetés). Ellendrizzik a motort és a motorkabelt.
Ellendrizziik az impulzusadés fordulatszammérének (ha
alkalmazzuk) az NTAC kartyahoz valé csatlakozasait (A
és B).
TORQ PR FLT A nyomaték nem éri el a teszt szintet TORQ Ellenérizziik a motort és a motorkabelt.
(Nyomaték biztositas hibaja | PROV FLT TD (66.02, Nyomaték biztositas Ellenérizziik, hogy a 21.02 CONST MAGN TIME
- ld()'késleltetes) hlbéja - ld()'késleltetes) id6 alatt. A nyomaték parame’ter beallitasi értéke nem tul a|ac50ny_e_
biztositas funkciot altaldban aktiv terhelés
esetén alkalmazzuk: felvoné impulzusadoés
fordulatszammeérével ellatva.
BRAKE FLT A fékhiba azt jelenti, hogy nincs visszajelzés Ellenérizziik a fékkontaktor miikodését.
(Fékhiba) (fék elejtés vagy normal lizem esetén) BRAKE | Ellendrizziik a liftfék digitalis kimenet (DO1 = alapérték)
FLT TD (6702, fékhiba késleltetési Idé) és a kontaktor vezetékezését.
szerint beallitott idSn beldl. Ellenérizziik a vezetékezést a fék visszajelzés és a
digitalis bemenet DI1 kozott.
MAS OSC FLT A kommunikacids tesztbit ,kbvetkezd éle” Ellendrizzik a kommunikaciés adaptert és a

nem érkezett meg a COMTEST FLT TD
(71.01, kommunikaciés teszt id6késleltetés)
altal meghatarozott idén beldl.

csatlakozast a NAMC kartya CHO csatornaja kozott.

Ellenérizziik a PLC program kommunikaciés teszt
bitjének csatlakozasat a kimenettél a bemenetig.

Ellenérizzilk a kommunikacio vezetékezését.

ENCODER ERR
(Enkdder hiba)

Kommunikacids hiba az impulzusaddés
fordulatszammeéré és a NTAC modul, vagy az
NTAC modul és az ACS 600 kozott.

Ellendrizzik az impulzusadét és a vezetékezést, az
NTAC modult, az 50. csoport beallitasait, és a
szaloptikai csatlakozast az NAMC kartya CH1
csatornajan.
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A fiiggelek - Teljes paraméterlista beallitasokkal

A fejezet tablazataiban megtalalhaté az 6sszes aktualis jel, paraméter,
és az ACS 600 valamennyi alternativ beallitasi lehetésége. Hasznaljuk
a tablazatokat referenciaként az ACS 600 alkalmazasok Uzembe

helyezésénél a makrok illesztésekor.

A szamok a mértékegység/tartomany és a beadllitasok oszlopban ()
zaréjelben a fieldbus felhasznalas megfelelé szamszeri beallitasat

jeldli.

A-1. tablazat. 1. csoport, aktualis jelek

Fieldbus skalazas

No. Aktualis jelek Roviditett Tartomany/Egység c [
név S== g9
() Fieldbus ekvivalens 863525 2z
BZ0<s [ E5
Ec-ESG B o
£€288 | 33
£¥° | 3=
=
1.01 PROCESS SPEED P SPEED | NO (nincs); rpm (ford/perc); %; m/s 1 40101 -100 =-100 %
Folyamat sebesség 100 = 100 %
a20.02 (DTC mad) v.
a 20.08 (skalaris
maod) paraméter
értékének
1.02 SPEED SPEED rpm (ford/perc) 2 40102 -20000 = -102 %
Fordulatszam 20000 = 100 %
1.03 FREQUENCY FREQ Hz 3 40103 -100 =-1 Hz
Frekvencia 100=1Hz
1.04 CURRENT CURRENT | A 4 40104 10=1A
Aram
1.05 TORQUE TORQUE | % 5 40105 -10000 = -100 %
Nyomaték 10000 = 100 %-a
a motor névleges
nyomatékanak
1.06 POWER POWER % 6 40106 0=0%
Teljesitmény 10000 = 100 %-a
a motor névleges
teljesitményének
1.07 DC BUS VOLTAGE DCBUSV [V 7 40107 1=1V
Kbzbensékori egyenfesziiltség
1.08 MAINS VOLTAGE MAINS V \Y 8 40108 1=1V
Halozati fesziiltség
1.09 OUTPUT VOLTAGE OUT VOLT |V 9 40109 1=1V
Kimeneti feszliltség
1.10 ACS 600 TEMP ACS C 10 40110 1=1°C
ACS 600 hémérséklet TEMP
1.1 EXTERNAL REF 1 EXT REF1 | rpm (ford/perc) 11 40111 1=1rpm
1. kiils6 referencia
1.12 EXTERNAL REF 2 EXT REF2 | % 12 40112 0=0%
2. kiils6 referencia 10000 = 100 %-a
a motor névleges
fordulatanak/
teljesitményének/
max. folyamat-sebes-
ségének (a
kivalasztott makrotol
fliggben)
1.13 CTRL LOCATION CTRL LOC | (1,2) LOCAL (helyi); (3) EXT1 (1. 13 40113 Ld. mértékegység/tar-
Vezérlgsi hely kiils6); (4) EXT2 (2. kiils6) tomany
1.14 OP HOUR COUNTER OP h 14 40114 1=1h
Uzemora szémlalo HOURS
1.15 KILOWATT HOURS kw kWh 15 40115 1=100 kWh
kWh szamlalé HOURS
1.16 APPL BLOCK OUTPUT APPL OUT | % 16 40116 0=0%
Alkalmazoi blokk kimenet 10000 = 100 %
1.17 DI6-1 STATUS DI6-1 17 40117

DI6-1 allapot

ACS 600 Programozoi kézikényv
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A fiiggelék- Teljes paraméterlista beallitasokkal

No. Aktualis jelek Roviditett Tartomany/Egység c 2 Fieldbus skalazas
nev . 852 | 22
() Fieldbus ekvivalens a 23 <3 é’ =
S ESE N
s S¢S “ =]
nasQ o9 % 3
£T° | 8m
=
1.18 Al (V) Al (V) v 18 40118 1=0.01V
1.19 AI2 (mA) A2 (mA) [ mA 19 40119 1=0.01 mA
1.20 AI3 (mA) AI3 (mA) [ mA 20 40120 1=0.01 mA
1.21 RO3-1 STATUS RO3-1 21 40121
ROG3-1 allapot
1.22 AO1 (mA) AO1 (mA) [ mA 22 40122 1=0.01 mA
1.23 AO2 (mA) AO2 (mA) [ mA 23 40123 1=0.01 mA
1.24 ACTUAL VALUE 1 * ACT VAL1 | % 24 40124 0=0%
Ellendrzé jel 10000 = 100 %
1.25 ACTUAL VALUE 2 * ACT VAL2 | % 25 40125 0=0%
Ellendrzé jel 10000 = 100 %
1.26 CONTROL DEVIATION * CONT % 26 40126 -10000 = -100 %
Szabalyozé hibajel DEV 10000 = 100 %
1.27 APPLICATION MACRO MACRO (1) FACTORY; (2) HAND/AUTO; 27 40127 Ld. tartomany/mérték-
(3) PID.CTRL; (4) T-CTRL; egység
(5) SEQ CTRL; (6) USER 1 LOAD;
(7) USER 2 LOAD
A-2. tablazat. 2. csoport, aktualis jelek a fordulatszam és nyomaték-alapjel figyeléséhez.
No. Aktualis jelek Roviditett Tartomany/Egység c 2 Fieldbus skalazas
név 0 83 = 3 2
() Fieldbus ekvivalens 253 ] s 2%
5 = Ea ] > c
= NS N =]
“tg¥e | 34
= =
2.01 SPEED REF 2 S REF 2 % 51 40201 0%
2. fodulatszam alapjel 20000 = 100 %-a a
motor abszolit max.
2.02 SPEED REI:' 3 ) S REF 3 % 52 40202 fordulatszamanak
3. fodulatszam alapjel
2.09 TORQ REF 2 T REF 2 % 59 40209 0=0%
2. nyomaték alpjel 10000 = 100 %-a a
motor névleges
2.10 TORQ RE!: 3 ] T REF 3 % 60 40210 nyomatékanak
3. nyomaték alpjel
213 TORQ REF USED TUSEDR | % 63 40213
Hasznalt nyomaték alapjel
2.17 SPEED EST SPEEDES | % 67 40217 0=0%
Vérhato fordulat 20000 =100 % -a a
motor névleges
fordulatszamanak
A-3. tablazat. 3. csoport, Fieldbus kommunikacié aktualis jelei (mindegyik jel 16 bites sz0).
No. Aktualis jelek Roviditett Tartomany/Egység c g Fieldbus skalazas
név 0w  STT 52
() Fieldbus ekvivalens 253 ] s 2%
5 = Ea ] > c
= NS N =]
tg¥e | 34
= =
3.01 MAIN CTRL WORD MAIN CW 0 ... 65535 (decimalis) 76 40301 Ezen csoport adat-
F6 vezérld szo6 szavainak
302 | MAIN STATUS WORD MAINSW 0 |0 ... 65535 (decimalis) 77 w0302 | poasieeeseac
Fé allapot sz6 Kommunikéacios
3.03 AUX STATUS WORD AUX SW 0 ... 65535 (decimalis) 78 40303 csatorna vezérlése
Kiegészit allapot sz6 fejezetben talalhato.
3.04 LIMIT WORD 1 LIMIT W1 0 ... 65535 (decimalis) 79 40304
Hatéarol6 szé
3.05 FAULT WORD 1 FAULT W1 0 ... 65535 (decimalis) 80 40305
Hibaszo
3.06 FAULT WORD 2 FAULT W2 0 ... 65535 (decimalis) 81 40306
Hibaszé
3.07 SYSTEM FAULT SYS FLT 0 ... 65535 (decimalis) 82 40307
Rendszerhiba
A-2 ACS 600 Programozéi kézikbényv




A fiiggelék- Teljes paraméterlista beallitasokkal

No. Aktualis jelek Roviditett Tartomany/Egység c g . Fieldbus skalazas
név o .3 = ] ]
i i <]
() Fieldbus ekvivalens é 23 f. f-% é =
55588 | 2%
aa2g9 25
Y=< | 8a
=
3.08 ALARM WORD 1 ALARMW 1 [0 ... 65535 (decimalis) 83 40308
Figyelmeztet6 sz6
3.09 ALARM WORD 2 ALARMW 2 [ 0...65535 (decimalis) 84 40309
Figyelmeztet6 sz6
A-4. tablazat. Paraméter beallitasok
Py . Ao x
Paraméter Alternativ beallitasi lehetéségek =1 z g . Fieldbus skalazas
() Fieldbus megfeleld 0w .35 |82
S 0cE® o
@Z3N |25
5532525
acgZ (25
[72] ° oo
= < =
=
99 START-UP DATA
Uzembe helyezési adatok
99.1 LANGUAEGE (0) ENGLISH; (1) ENGLISH(AM); (2) DEUTSCH; 1926 49901 (Id. az alternativ beallitasok
Nyelv (3) ITALIANO; (4) ESPANOL; (5) PORTUGUES; oszlopot)
(6) NEDERLANDS; (7) FRANCAIS; (8) DANSK;
(9) SUOMI; (10) SVESNKA
99.2 APPLICATION MACRO (0) FACTORY (gyari); (1) HAND/AUTO (kézi/auto); 1927 49902 (Id. az alternativ beallitasok
Alkalmazoi makro (3) PID CTRL (PID szabalyozo); (4) T CTRL (nyomaték oszlopot)
szab.); (5) SEQ CTRL (szekvencidlis vez.); (6) USER 1 LOAD
(felhaszn. betdltés); (7) USER 1SAVE (mentés); (8) USER 2
LOAD; (9) USER 2 SAVE;
99.3 APPLIC RESTORE (0) NO (nem), (1) YES (igen) 1928 49903 (Id. az alternativ beallitasok
Alkalmazas ujratoltés oszlopot)
99.4 MOTOR CTRL MODE (0) DTC; (1) SCALAR (skalaris) 1929 49904 (Id. az alternativ beallitasok
Motor vezérlési mod oszlopot)
99.5 MOTOR NOM VOLTAGE 1/2*UN(ACS 600)---2*UN(ACS 600) (Motor adattablarol Ieolvashat()) 1930 49905 1=1V
Motor névleges fesziiltség
99.6 MOTOR NOM CURRENT 1/6*I2hd(ACS 600)---2*I2hd(ACS 600) (Motor adattablarol Ieolvashat()) 1931 49906 1=0.1A
Motor névleges aram
99.7 MOTOR NOM FREQ 8 Hz ... 300 (Motor adattablardl leolvashatd) 1932 49907 1=0.01Hz
Motor névleges frekvencia
99.8 MOTOR NOM SPEED 1 ford/perc ... 18 000 ford/perc (Motor adattablarol 1933 49908 1=1rpm
Motor névleges fordulat leolvashato)
99.9 MOTOR NOM POWER 0 kW ... 9000 kW (Motor adattablardl leolvashatd) 1934 49909 1=1kW
Motor névleges teljesitmény
99.10 MOTOR ID RUN NO (nincs); STANDARD (standard); REDUCED (cs6kkentett) 1935 49910 (Id. az alternativ beallitasok
Motor azonosité teszt oszlopot)
10 START/STOP/DIR
Start/Stop/Iranyvaltas
10.1 EXT1 STRT/STP/DIR (1) NOT SEL (nincs kivalasztva) ; (2) DI1; (3) DI1,2; 101 41001 (Id. az alternativ beallitasok
1. kiils6 start/stop/iranyvaltas (4) DI1P,2P; (5) DI1P,2P,3; (6) DI1P,2P,3P; (7) DI6; oszlopot)
(8) DI5,6; (9) KEYPAD (billentylizet); (10) COMM MODULE
10.2 EXT2 STRT/STP/DIR (1) NOT SEL (nincs kivalasztva) ; (2) DI1; (3) DI1,2; 102 41002 (Id. az alternativ beallitasok
2. kiils6 start/stop/iranyvaltas (4) DI1P,2P; (5) DI1P,2P,3; (6) DI1P,2P,3P; (7) DI6; oszlopot)
(8) DI5,6; (9) KEYPAD (billentylizet); (10) COMM MODULE
10.3 DIRECTION (1) FORWARD (elére); (2) REVERSE (hatra); 103 41003 (Id. az alternativ beallitasok
Iranyvaltas (3) REQUEST (kérésre) oszlopot)
11 REFERENCE SELECT
Referencia kivalasztas
11.1 KEYPAD REF SEL (1) REF1 (rpm); (2) REF2 (%) 126 41101 (Id. az alternativ beallitasok
Billenty(zet ref. kivalasztas oszlopot)
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A fiiggelék- Teljes paraméterlista beallitasokkal

& . o
Paraméter Alternativ beallitasi lehet6ségek S z § Fieldbus skalazas
() Fieldbus megfeleld 0w .35 |32
S0c® o
MZZR [EF
5532 (2%
ceES (23
[72] @ oo
= < =
=
11.2 EXT1/EXT2 SELECT (1) DI1; (2) DI2; (3) DI3; (4) DI4; (5) DI5; (6) DI6; 127 41102 (Id. az alternativ beallitasok
1. kiils6/2. kiilsd ref. hely kival. [ (7) EXT1 (1. kiils6); (8) EXT2 (2. kiilsg); (9) COMM. MODULE oszlopot)
11.3 EXT REF1 SELECT (1) KEYPAD (billentylizet); (2) Al1; (3) Al2; (4) Al3; 128 41103 (Id. az alternativ beallitasok
1. kiils6 ref. kivalasztas (5) Al1/JOYST; (6) AI2/JOYST; (7) Al1+AlI3; (8) Al2+Al3; oszlopot)
(9) Al1-AI3; (10) AI2-AlI3; (11) AIT*AI3; (12) AI2*AI3;
(13) MIN(AI1,AI3); (14) MIN(AI2,AI3); (15) MAX(AI1,AI3);
(16) MAX(AI2,Al3); (17) DI3U,4D(R); (18) DI3U,4D;
(19) DI5U,6D; COMM. (20) MODULE;
(21) COMM. MODULE+AI1; (22) COMM. MODULE*AI1
11.4 EXT REF1 MINIMUM 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 129 41104 1=1rpm
1. kilsé ref. minimum
11.5 EXT REF1 MAXIMUM 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 130 41105 1=1rpm
1. kilsé ref. maximum
11.6 EXT REF2 SELECT (1) KEYPAD (billentylizet); (2) Al1; (3) Al2; (4) Al3; 131 41106 (Id. az alternativ beallitasok
2. kuls6 ref. kivalasztas (5) AI1/JOYST; (6) Al2/JOYST; (7) AI1+AI3; (8) AI2+AI3; oszlopot)
(9) Al1-AI3; (10) AI2-AlI3; (11) AI1*AI3; (12) AI2*AI3;
(13) MIN(AI1,AI3); (14) MIN(AI2,AI3); (15) MAX(AI1,AI3);
(16) MAX(AI2,Al3); (17) DI3U,4D(R); (18) DI3U,4D;
(19) DI5U,6D; COMM. (20) MODULE;
(21) COMM. MODULE+AI1
11.7 EXT REF2 MINIMUM 0% ... 100 % 132 41107 0=0% .
2. kiils6 ref. minimum 10000 = 100 %
11.8 EXT REF2 MAXIMUM 0% ... 500 % 133 41108 0=0%
2. kiils6 ref. maximum 5000 = 500 %
12 CONSTANT SPEED
Allandé fordulatszamok
12.1 CONST SPEED SEL (1) NOT SEL (nincs kival.) (2) DI1 (SPEED1) (1. fordulat); 151 4101 (Id. az alternativ beallitasok
Allandé fordulatszam kival. (3) DI2 (SPEED?2); (4) DI3 (SPEED3); (5) DI4 (SPEED4); oszlopot)
(6) DI5 (SPEEDS5); (7) DI6 (SPEEDS6); (8) DI1,2; (9) DI3,4;
(10) DI5,6; (11) DI1,2,3; (12) DI3,4,5; (13) DI4,5,6;
(14) DI3,4,5,6
12.2 CONST SPEED 1 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 152 41202 1=1rpm
1. allando6 fordulatszam
12.3 CONST SPEED 2 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 153 41203
2. allandé fordulatszam
12.4 CONST SPEED 3 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 154 41204
3. allandé fordulatszam
12.5 CONST SPEED 4 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 155 41205
4. allando6 fordulatszam
12.6 CONST SPEED 5 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 156 41206
5. allandé fordulatszam
12.7 CONST SPEED 6 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 157 41207
6. allandé fordulatszam
12.8 CONST SPEED 7 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 158 41208
7. allandé fordulatszam
12.9 CONST SPEED 8 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 159 41209
8. allandé fordulatszam
12.10 CONST SPEED 9 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 160 41210
9. allandé fordulatszam
12.11 CONST SPEED 10 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 161 41211
10. alland¢ fordulatszam
12.12 CONST SPEED 11 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 162 41212
11. alland¢ fordulatszam
12.13 CONST SPEED 12 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 163 41213
12. alland¢ fordulatszam
12.14 CONST SPEED 13 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 164 41214
13. alland¢ fordulatszam
12.15 CONST SPEED 14 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 165 41215
14. alland¢ fordulatszam
12.16 CONST SPEED 15 0 ... 18 000 rpm (ford/perc) 166 41216
15. alland¢ fordulatszam
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py . 1aox
Paraméter Alternativ beallitasi lehetéségek =1 z g . Fieldbus skalazas
) - = 20
() Fieldbus megfeleld w . -S |T=
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5532 |2%
ceES |83
[72] ° oo
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=
13 ANALOG INPUTS
Analég bemenetek
13.1 MINIMUM A1 (1) 0V; (2) 2 V; (3) TUNED VALUE (hangolt érték); 176 41301 (Id. az alternativ beallitasok
Al1 minimum (4) TUNE (hangol) oszlopot)
13.2 MAXIMUM A1 (1) 10 V; (2) TUNED VALUE (hangolt érték); 177 41302 (Id. az alternativ beallitasok
A1 maximum (3) TUNE (hangol) oszlopot)
13.3 SCALE A1 0...100 % 178 41303 0=0%
Al1 skalazas 10000 = 100 %
13.4 FILTER Al 0s..10s 179 41304 0=0%
Al1 szlré 1000=10s
13.5 INVERT Al1 (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 180 41305 (Id. az alternativ beallitasok
Al1 invertalas oszlopot)
13.6 MINIMUM Al2 (1) 0 mA; (2) 4 mA; (3) TUNED VALUE (hangolt érték); 181 41306 (Id. az alternativ beallitasok
Al2 minimum (4) TUNE (hangol) oszlopot)
13.7 MAXIMUM AI2 (1) 20 mA; (2) TUNED VALUE (hangolt érték); 182 41307 (Id. az alternativ beallitasok
Al2 maximum (3) TUNE (hangol) oszlopot)
13.8 SCALE AlI2 0...100 % 183 41308 0=0%
Al2 skalazas 10000 = 100 %
13.9 FILTER AI2 0s..10s 184 41309 0=0%
Al2 sziré 1000=10s
13.10 INVERT AI2 (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 185 41310 (Id. az alternativ beallitasok
Al2 invertalas oszlopot)
13.11 MINIMUM AI3 (1) 0 mA; (2) 4 mA; (3) TUNED VALUE (hangolt érték); 186 41311 (Id. az alternativ beallitasok
AI3 minimum (4) TUNE (hangol) oszlopot)
13.12 MAXIMUM AI3 (1) 20 mA; (2) TUNED VALUE (hangolt érték); 187 41312 (Id. az alternativ beallitasok
AI3 maximum (3) TUNE (hangol) oszlopot)
13.13 SCALE AI3 0...100 % 188 41313 0=0%
Al3 skalazas 10000 = 100 %
13.14 FILTER AI3 0s..10s 189 41314 0=0%
Al3 sziiré 1000=10s
13.15 INVERT AI3 (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 190 41315 (Id. az alternativ beallitasok
Al3 inverzié oszlopot)
14 RELAY OUTPUTS
Relékimenetek
14.1 RELAY RO1 OUTPUT 1, 2 és 3. relé-kimenet: (1) NOT USED (nincs haszn.); 201 41401 (Id. az alternativ beallitasok
RO1 kimenet (2) READY (kész); (3) RUNNING (lizemel); (4) FAULT (hiba); oszlopot)
(5) FAULT (-1); (6) FAULT (RST); (7) STALL WARN (berag.
14.2 RR(EIZ-?('Y ROZt OUTPUT figy.); (8) STALL FLT (berag. hiba); (9) MOT TEMP WRN 202 41402
'mene (mot. hém. figy.); (10) MOT TEMP FLT (mot. hém. hiba);
14.3 RELAY RO3 OUTPUT (11) ACS TEMP WRN (ACS hém. figy.); (12) ACS TEMP FLT 203 41403
RO2 kimenet (ACS hém. hiba); (13) FAULT/WARN (hiba, figy.); (14)

WARNING (figy.); (15) REVERSED (iranyvalt.); (16) EXT
CTRL (kuls6 vez.); (17) REF 2 SEL (2. ref. kival); (18) CONST
SPEED (all. ford.); (19) DC OVERVOLT (DC tulfesz.); (20) DC
UNDERVOL (DC feszcsok.); (21) SPEED 1 LIM (1. ford.
hatar); (22) SPEED 2 LIM (2. ford. hatar); (23) CURRENT LIM
(aramlim.); (24) REF 1 LIM ; (25) REF 2 LIM; (26) TORQUE 1
LIM (1. nyomaték lim.); (27) TORQUE 2 LIM (2. nyomaték
lim.); (28) STARTED (elinditva); (29) LOSS OF REF (ref. jel
szakadas); (30) AT SPEED (fordulaton);

1. 2 relé-kimenet: (31) ACT 1 LIM (1. ell. jel hatar); (32) ACT 2
LIM (2. ell. jel hatar); (33) COMM. MODULE (kommunikacios
modul)

3. relé-kimenet: (31) MAGN READY (el6émang. kész);
(32) USER 2 SEL (2. feh. makré kivalasztva)
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15 ANALOGUE OUTPUTS
Analég kimenetek
15.1 ANALOGUE OUTPUT1 (1) NOT USED (nincs hasznalva); (2) P SPEED (folyamat 226 41501 (Id. az alternativ beallitasok
1. analég kimenet sebesség); (3) SPEED (fordulat); (4) FREQUENCY ; (5) oszlopot)
CURRENT (aram); (6) TORQUE (nyomaték); (7) POWER
(teljesitmény); (8) DC BUS VOLT (dc sin fesz.); (9) OUTPUT
VOLT (kimeneti fesz.); (10) APPL OUTPUT (alkalm. kimenet);
(11) REFERENCE (referencia); (12) CONTROL DEV
(szabalyozasi eltérés); (13) ACTUAL 1 (ellenérzé jel); (14)
ACTUAL 2; (15) COMM. MODULE
15.2 INVERT AO1 (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 227 41502 (Id. az alternativ beallitasok
AO1 inverzid oszlopot)
15.3 MINIMUM AO1 (1) 0 mA; (2) 4 mA 228 41503 (Id. az alternativ beallitasok
AO1 minimum oszlopot)
15.4 FILTER AO1 0.00s...10.00 s 229 41504 0=0s
AO1 szliré 1000=10s
15.5 SCALE AO1 10 % ... 1000 % 230 41505 100 =10 %
AO1 skalazas 10000 = 1000 %
15.6 ANALOGUE OUTPUT2 (1) NOT USED (nincs hasznalva); (2) P SPEED (folyamat 231 41506 (Id. az alternativ beallitasok
2. analég kimenet sebesség); (3) SPEED (fordulat); (4) FREQUENCY ; (5) oszlopot)
CURRENT (aram); (6) TORQUE (nyomaték); (7) POWER
(teljesitmény); (8) DC BUS VOLT (dc sin fesz.); (9) OUTPUT
VOLT (kimeneti fesz.); (10) APPL OUTPUT (alkalm. kimenet);
(11) REFERENCE (referencia); (12) CONTROL DEV
(szabalyozasi eltérés); (13) ACTUAL 1 (ellenérzé jel); (14)
ACTUAL 2; (15) COMM. MODULE
15.7 INVERT AO2 (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 232 41507 (Id. az alternativ beallitasok
AO2 inverzié oszlopot)
15.8 MINIMUM AO2 (1) 0 mA; (2) 4 mA 233 41508 (Id. az alternativ beallitasok
AO2 minimum oszlopot)
15.9 FILTER AO2 0.00s...10.00 s 234 41509 0=0s
AO2 szliré 1000=10s
15.10 SCALE AO2 10 % ... 1000 % 235 41510 100 =10 %
AO2 skalazas 10000 = 1000 %
16 SYSTEM CONTR INPUTS
Rendszervezérlé bemenetek
16.1 RUN ENABLE (1) YES (igen); (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) DI4; (6) DI5; (7) 251 (Id. az alternativ beallitasok
Futas engedélyezés DI6; (8) COMM. MODULE oszlopot)
16.2 PARAMETER LOCK (0) OPEN (nyitva); (65535) LOCKED (zarva) 252 (Id. az alternativ beallitasok
Paraméter zaras oszlopot)
16.3 PASS CODE 0 ... 30000 253 (Id. az alternativ beallitasok
Belépési kéd oszlopot)
16.4 FAULT RESET SEL (1) NOT SEL (nincs kiv.); (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) DI4; (6) 254 41604 (Id. az alternativ beallitasok
Hiba nyugtazas kival. DI5; (7) DI6; (8) ON STOP (stop parancsra); (9) COMM. oszlopot)
MODULE
16.5 USER MACRO IO CHG (1) NOT SEL (nincs kiv.); (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) DI4; (6) 255 41605 (Id. az alternativ beallitasok
Felhsznaléi makro |0 beallitas | DI5; (7) DI6 oszlopot)
16.6 LOCAL LOCK (0) OFF; (65535) ON 256 41606
Helyi tiltas
16.7 PARAM BACKUP (0) DONE; (1) SAVE 257 41607

Paraméter tarolas
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20 LIMITS
Hatarok
20.1 MINIMUM SPEED - 18 000/(pdluspar szam) rpm ... 20.02 MAXIMUM SPEED 351 42001 1=1rpm
Minimum fordulat
20.2 MAXIMUM SPEED 20.01 MINIMUM SPEED ... 18 000/(p6luspar szam) rpm 352 42002 1=1rpm
Maximum fordulat
20.3 MAXIMUM CURRENT 0.0 % ... 200.0 % Ing 353 42003 0=0%
Maximum aram 20000 =200 %
20.4 MAXIMUM TORQUE 0.0 % ... 300.0 % 354 42004 100=1%
Maximum nyomaték
20.5 OVERVOLTAGE CTRL (0) NO (nem); (65535) YES(igen) 355 42005 (Id. az alternativ beallitasok
Tulfesziiltség szabalyozas oszlopot)
20.6 UNDERVOLTAGE CTRL (0) NO (nem); (65535) YES(igen) 356 42006 (Id. az alternativ beallitasok
Fesziiltségcsokkenés vezérlés oszlopot)
20.7 MINIMUM FREQ -300 Hz ... 50 Hz (csak akkor lathat, ha SCALAR 357 42007 | -30000 = -300 Hz
Minimum frekvencia motorvezérlési méd van kivalasztva) 5000 = 50 Hz
20.8 MAXIMUM FREQ -50 Hz ... 300 Hz (csak akkor lathatd, ha SCALAR 358 42008 -5000 = -50 Hz
Maximum frekvencia motorvezérlési méd van kivalasztva) 30000 = 300 Hz
21 START/STOP
Start/Stop
21.1 START FUNCTION (1) AUTO; (2) DC MAGN; (3) CNST DC MAGN 376 42101 (Id. az alternativ beallitasok
Start funkcié oszlopot)
21.2 CONST MAGN TIME 30.0 ms ... 1000.0 ms 377 42102 1=1ms
Allandé magnesezési idé
21.3 STOP FUNCITON (1) COAST (szabad kifutas); (2) RAMP (levezetés) 378 42103 (Id. az alternativ beallitasok
Stop funkcio oszlopot)
21.4 DC HOLD (0) NO (nem); (65535) YES(igen) 379 42104 (Id. az alternativ beallitasok
DC tartas oszlopot)
21.5 DC HOLD SPEED 0 rpm (ford/perc) ... 3000 rpm (ford/perc) 380 42105 1=1rpm
DC tartasi fordulat
21.6 DC HOLD CURR 0% ... 100 % 381 42106 1=1%
DC tarté aram
22 ACCEL/DECEL
Felfutas/Lefutas
22.1 ACC/DEC 1/2 SEL (1) ACC/DEC 1 (felfutas/lefutas); (2) ACC/DEC 2; (3) DI1; (4) 401 42201 (Id. az alternativ beallitasok
1. felfutas/2. felfutas DI2; (5) DI3; (6) DI4; (7) DI5; (8) DI6 oszlopot)
kivalasztas
22.2 ACCELER TIME 1 0.00 s ... 1800.00 s 402 42202 0=0s
1. felfutasi idé 18000 = 1800 s
22.3 DECELER TIME 1 0.00 s ... 1800.00 s 403 42203
1. lefutasi id6
22.4 ACCELER TIME 2 0.00 s ... 1800.00 s 404 42204
2. felfutasi idé
22.5 DECELER TIME 2 0.00 s ... 1800.00 s 405 42205
2. lefutasi id6
22.6 ACC/DEC RAMP SHPE 0.00 s ... 1000.00 s 406 42206 100=1s
Felfutas/lefutasi gorbe
22.7 EM STOP RAMP TIME 0.00 s ... 2000.00 s 407 42207 100=1s

Vészki kifutasi id
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23 SPEED CTRL
Fordulat szabalyozas
23.1 GAIN 0.0 ... 200 426 42301 0=0
Erdsités 10000 = 100
23.2 INTEGRATION TIME 0.01s...999.97 s 427 42302 1000=1s
Integralasi idéallando
23.3 DERIVATION TIME 0.0 ms ... 9999.8 ms 428 42303 1=1ms
Diferencial6 idéallandé
23.4 ACC COMPENSATION 0.00s...999.98 s 429 42304 0=0s
Felfutas kompenzacio 10000 =100 s
23.5 SLIP GAIN 0.0 % ... 400.0 % 430 42305 1=1%
Szlip erésités
23.6 AUTOTUNE RUN? (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 431 42306 (Id. az alternativ beallitasok
Automatikus behangolas oszlopot)
24 TORQUE CTRL (Csak akkor lathato, ha a TORQUE CONTROL (nyomaték
Nyomaték vezérlés szabalyozas) makro van kivalasztva)
24.1 TORQ RAMP UP 0.00s ... 120.00 s 451 42401 0=0s
Nyomaték felfutasi idé 100=1s
24.2 TORQ RAMP DOWN 0.00s ... 120.00 s 452 42402
Nyomaték lefutasi id6é
25 CRITICAL SPEEDS
Kritikus fordulatok
25.1 CRIT SPEED SELECT (0) OFF (ki); (65535) ON (be) 476 42501 (Id. az alternativ beallitasok
Kritikus fordulat kivalasztas oszlopot)
25.2 CRIT SPEED 1 LOW 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 477 42502 1=1rpm
1. kritikus fordulat als6
25.3 CRIT SPEED 1 HIGH 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 478 42503
1. kritikus fordulat felsé
25.4 CRIT SPEED 2 LOW 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 479 42504
2. kritikus fordulat alsé
25.5 CRIT SPEED 2 HIGH 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 480 42505
2. kritikus fordulat felsé
25.6 CRIT SPEED 3 LOW 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 481 42506
3. kritikus fordulat alsé
25.7 CRIT SPEED 3 HIGH 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 482 42507
3. kritikus fordulat fels®
26 MOTOR CONTROL
Motor vezérlés
26.1 FLUX OPTIMIZATION (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 501 42601 (Id. az alternativ beallitasok
Fluxus optimalizacio oszlopot)
26.2 FLUX BRAKING (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 502 42602 (Id. az alternativ beallitasok
Fluxus fékezés oszlopot)
26.3 IR COMPENSATION 0 % ... 30 % (Csak akkor lathato, ha a SCALAR mot. vez. 503 42603 100=1%
IR kompenzacié mad van kivalasztva)
30 FAULT FUNCTIONS
Hiba funkciok
30.1 AI<MIN FUNCTION (1) FAULT (hiba); (2) NO(nincs); (3) CONST SP 15 (15. all. 601 43001 (Id. az alternativ beallitasok
Al<minimum funkcié fordulat); (4) LAST SPEED (utols¢ ford.) oszlopot)
30.2 PANEL LOSS (1) FAULT (hiba); (2) CONST SP 15 (15. all. fordulat); (3) 602 43002 (Id. az alternativ beallitasok
Panel komm. megszakadt LAST SPEED (utolsé ford.) oszlopot)
30.3 EXTERNAL FAULT (1) NOT SEL (nincs kivalasztva); (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; 603 43003 (Id. az alternativ beallitasok
Kilsé hiba (5) DI4; (6) DI5; (7) DI6 oszlopot)
30.4 MOTOR THERM PROT (1) FAULT (hiba); (2) WARNING (figyelmeztetés); (3) NO 604 43004 (Id. az alternativ beallitasok
Motor héfok védelem (nincs) oszlopot)
30.5 MOT THERM P MODE (1) DTC; (2) USER MODE (felhasznaléi mod); 605 43005 (Id. az alternativ beallitasok
Motor héfokvédelmi mod (3) THERMISTOR oszlopot)
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30.6 MOTOR THERM TIME 256.0s...9999.8 s 606 43006 1=1s
Motor hémérsékleti idéall.
30.7 MOTOR LOAD CURVE 50.0 % ... 150.0 % 607 43007 1=1%
Motor terhelési gérbe
30.8 ZERO SPEED LOAD 25.0 % ... 150.0 % 608 43008 1=1%
Nulla fordulatu terhelés
30.9 BREAK POINT 1.0 Hz ... 300 Hz 609 43009 100 =1 Hz
Toréspont 30000 = 300 Hz
30.10 STALL FUNCITON (1) FAULT (hiba); (2) WARNING (figyelmeztetés); (3) NO 610 43010 (Id. az alternativ beallitasok
Beregadasvédelem funkcio (nincs) oszlopot)
30.11 STALL FREQ HI 0.5 Hz ... 50 Hz 611 43011 | 90=05Hz
Bereag. felsé hatarfrekvencia 5000 = 50 Hz
30.12 STALL TIME 10s...400 s 612 43012 1=1s
Beragadasi id6
30.13 UNDERLOAD FUNC (1) NO (nincs) (2) WARNING (figyelmeztetés); 613 43013 (Id. az alternativ beallitasok
Alacsonyterhelés funkcid (3) FAULT (hiba); oszlopot)
30.14 UNDERLOAD TIME 0s..600s 614 43014 1=1s
Alacsonyterhelési id§
30.15 UNDERLOAD CURVE 1..5 615 43015 (Id. az alternativ beallitasok
Alacsonyterhelési gorbe oszlopot)
30.16 MOTOR PHASE LOSS (0) NO (nincs); (65535) FAULT (hiba) 616 43016 (Id. az alternativ beallitasok
Motor faziskimaradas oszlopot)
30.17 EARTH FAULT (0) NO (nincs); (65535) FAULT (hiba) 617 43017 (Id. az alternativ beallitasok
Foldzarlat oszlopot)
30.18 COMM FAULT FUNCTION (1) FAULT (hiba); (2) NO (nincs); (3) CONST SP 15 (15. 618 43018 (Id. az alternativ beallitasok
Kommunikacioés hibafunkcio allandé fordulat); (4) LAST SPEED (utolsé fordulat) oszlopot)
30.19 COMM FAULT TIMEOUT 01s..60s 619 43019 10=0.1s
Kommunikacios idétullépés 6000=60s
30.20 COMM FAULT RO/AO (1) ZERO; (2) LAST VALUE (utolso értek) 620 43020 | (Id. az alternativ beallitasok
Kommunikacids hibakimenet oszlopot)
31 AUTOMATIC RESET
Automatikus nyugtazas
31.1 NUMBER OF TRIALS 0..5 626 43101
Probalkozasok szama
31.2 TRIAL TIME 10s..180.0s 627 43102 | 100=1s
Probalkozas ideje 18000 = 180 s
31.3 DELAY TIME 00s..30s 628 43103 0=0s
Késleltetési id6 300=3s
31.4 OVERCURRENT (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 629 43104 (Id. az alternativ beallitasok
Talaram oszlopot)
31.5 OVERVOLTAGE (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 630 43105 (Id. az alternativ beallitasok
Tulfesziiltség oszlopot)
31.6 UNDERVOLTAGE (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 631 43106 (Id. az alternativ beallitasok
Fesziiltség csokkenés oszlopot)
31.7 Al SIGNAL<MIN (0) NO (nem); (65535) YES (igen) 632 43107 (Id. az alternativ beallitasok
Al jel < minimum oszlopot)
32 SUPERVISION
Feliigyelet
32.1 SPEED1 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 651 43201 (Id. az alternativ beallitasok
1. fordulat funkcio (fels6 hatar) (4) ABS LOW LIMIT (abszolut alsé hatar) oszlopot)
32.2 SPEED1 LIMIT - 18 000 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 652 43202 1=1rpm
1. fordulat hatar
32.3 SPEED2 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 653 43203 (Id. az alternativ beallitasok
2. fordulat funkcié (felsé hatar) (4) ABS LOW LIMIT (abszolut alsé hatar) oszlopot)
32.4 SPEED2 LIMIT -18 000 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 654 43204 1=1rpm
2. fordulat hatar
32.5 CURRENT FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 655 43205 (Id. az alternativ beallitasok

Aram funkcié

(fels6 hatar)

oszlopot)
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32.6 CURRENT LIMIT 0...1000 A 656 43206 1=1A
Aram hatar
32.7 TORQUE 1 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 657 43207 (Id. az alternativ beallitasok
1. nyomaték funkcio (fels6 hatar) oszlopot)
32.8 TORQUE 1LIMIT -400 % ... 400 % 658 43208 10=1%
1. nyomaték hatar
32.9 TORQUE 2 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 659 43209 (Id. az alternativ beallitasok
2. nyomaték funkcié (fels6 hatar) oszlopot)
32.10 TORQUE 2 LIMIT -400 % ... 400 % 660 43210 10=1%
2. nyomaték hatar
32.11 REF1 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 661 43211 (Id. az alternativ beallitasok
1. referencia funkcio (felsd hatar) oszlopot)
32.12 REF1 LIMIT 0 rpm ... 18 000 rpm (ford/perc) 662 43212 1=1rpm
1. referencia hatar
32.13 REF2 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 663 43213 (Id. az alternativ beallitasok
2. referencia funkcié (felsd hatar) oszlopot)
32.14 REF2 LIMIT 0% ... 500 % 664 43214 10=1%
2. referencia hatar
32.15 ACT1 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 665 43215 (Id. az alternativ beallitasok
1. ellenérzé jel funkcio (fels6 hatar) oszlopot)
32.16 ACT1 LIMIT 0% ... 200 % 666 43216 0=0 o/‘:)
1. ellendrzd jel hatar 10=1%
32.17 ACT2 FUNCTION (1) NO (nincs); (2) LOW LIMIT (alsé hatar); (3) HIGH LIMIT 667 43217 (Id. az alternativ beallitasok
2. ellenérzé jel funkcid (fels6 hatar) oszlopot)
32.18 ACT2 LIMIT 0% ... 200 % 668 43218 0=0%
2. ellenérzé jel hatar 10=1%
33 INFORMATION
Informaciok
33.1 SOFTWARE VERSION (ACS 600 szoftver verzio) 676 43301
Szoftver verzié
33.2 APPL SW VERSION (ACS 600 szoftver verzio) 677 43302
Alkalmazéi szoftver verzié
33.3 TEST DATE (tesztelési datum) 678 43303
Tesztelés datuma
34 PROCESS SPEED
Folyamat fordulatszam
34.1 SCALE 0 ... 100000 701 43401 1=1
Skala
34.2 UNIT (1) NO (nincs); (2) rpm (ford/perc); (3) %; (4) m/s 702 43402 (Id. az alternativ beallitasok
Mértékegység oszlopot)
40 PID-CONTROL (Csak akkor lathato, ha PID CONTROL (PID szabalyozas)
PID szabalyoz6 makré lett kivalasztva)
40.1 PID GAIN 0.1 ... 100.0 851 44001 | 10=01
PID-szab. erésités 10000 = 100
40.2 PID INTEG TIME 0.02s...320.00 s 852 44002 |2=002s
PID-szab. integralasi idéall. 32000=320s
40.3 PID DERIV TIME 0.00s...10.00 s 853 44003 0=0s
PID-szab. diff. id3all. 1000=10s
40.4 PID DERIV FILTER 0.04s..10.00 s 854 44004 |4=004s
PID-szab. diff. sz{iré 1000=10s
40.5 ERROR VALUE INV (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 855 44005 (Id. az alternativ beallitasok
Hibajel inverzid oszlopot)
40.6 ACTUAL VALUE SEL (1) ACT1; (2) ACT1-ACT2; (3) ACT1+ACT2; (4) ACT1*ACT2; 856 44006 (Id. az alternativ beallitasok
Ellendrzé jel kivalasztas (5) ACT1/ACT2; (6) MIN(A1,A2); (7) MAX(A1,A2); oszlopot)
(8) sqrt(A1-A2); (9) sqA1+sgA2
40.7 ACTUAL1 INPUT SEL (1) Al1; (2) AI2; (3) AI3 857 44007 (Id. az alternativ beallitasok
1. ellenérzd bemeneti jel kival. oszlopot)
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40.8 ACTUAL2 INPUT SEL (1) Al1; (2) Al2; (3) AI3 858 44008 (Id. az alternativ beallitasok
2. ellen6rzé bemeneti jel kival. oszlopot)
40.9 ACT1 MINIMUM -1000 % ... 1000 % 859 44009 -10000 = -1000 %
1. ellendrz6 jel minimum 10000 = 1000 %
40.10 ACT1 MAXIMUM -1000 % ... 1000 % 860 44010
1. ellenérz6 jel maximum
40.11 ACT2 MINIMUM -1000 % ... 1000 % 861 44011
2 ellenérz6 jel minimum
40.12 ACT2 MAXIMUM -1000 % ... 1000 % 862 44012
2 ellenérzé jel maximum
50 ENCODER MODULE
Enkoéder modul
50.01 PULSE NR 0 ... 29999 (Megengedett: 128; 256; ... ; 4096) 1001 45001 1=1ppr
Impulzus-szam
50.02 SPEED MEAS MODE (1)A"BDIR;(2) A" (3)A_BDIR; (4 A"_B_; 1002 45002 | (Id. az alternativ beallitasok
Fordulatszammérés oszlopot)
lzemmodja
50.03 ENCODER FAULT (1) WARNING (figyelmeztetés); (2) FAULT (hiba) 1003 45003 | (Id. az alternativ beallitasok
Enkdéder-hiba oszlopot)
50.04 ENCODER DELAY Sms ... 50000 ms 1004 45004 [1=1ms
Enkdder késleltetés
50.05 ENCODER CHANNEL (1) CHANNEL1, 1005 45005 | (Id. az alternativ beallitasok
Enkoder csatorna (2) CHANNEL2 oszlopot)
51. COMMUNICATION MODULE [ (CSAK AKKOR LATHATO, HA A KOMMUNIKACIOS MODUL 1026... 45101 ...
Kommunikaciés modul AKTIV)
70 DDCS CONTROL
DDCS vezérlés
70.01 CHANNEL 0 ADDR 1...125 47001
0. csatorna cime
70.02 CHANNEL 3 ADDR 1...254 47002
3. csatorna cime
70.03 CH1 BAUDRATE 1 - 8 Mbits 47003
1. csatorna sebessége
90 D SET REC ADDR (CSAK AKKOR LATHATO, HA A KOMMUNIKACIOS MODUL
AKTIV)
90.01 D SET 3 VAL 1 0 ... 8999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49001
YY= paraméter index)
90.01 D SET 3 VAL 2 0 ... 8999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49002
YY= paraméter index)
90.03 D SET 3 VAL 3 0 ... 8999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49003
YY= paraméter index)
92 D SET TR ADDR (CSAK AKKOR LATHATO, HA A KOMMUNIKACIOS MODUL
AKTIV)
92.01 D SET 2 VAL 1 302 (régzitve, FO STATUSZ SZ0) 49201 (Id. az alternativ beallitasok
oszlopot)
92.02 D SET 2 VAL 2 0 ... 9999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49202 (Id. az alternativ beallitasok
YY= paraméter index) oszlopot)
92.03 D SET2VAL 3 0 ... 9999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49203 (Id. az alternativ beallitasok
YY= paraméter index) oszlopot)
92.04 D SET 4 VAL 1 0 ... 9999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49204 (Id. az alternativ beallitasok
YY= paraméter index) oszlopot)
92.05D SET 4 VAL 2 0 ... 9999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49205 (Id. az alternativ beallitasok
YY= paraméter index) oszlopot)
92.06 D SET 4 VAL 3 0 ... 9999 (formatum: (X)XYY, ahol (X)X=paraméter-csoport, 49206 (Id. az alternativ beallitasok

YY= paraméter index)

oszlopot)
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98 OPTION MODULES
Opcionalis modulok
98.1 ENCODER MODULE (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 1901 49801 (Id. az alternativ beallitasok
Kaédold egység oszlopot)
98.2 COMM. MODULE (1) NO (nincs); (2) FIELDBUS; (3) ADVANT 1902 49802 (Id. az alternativ beallitasok
Kommunikaciés egység oszlopot)
98.3 DI/O EXT MODULE 1 (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 1903 49803 | (Id. az alternativ beallitasok
1. kiilsé digitalis I/O egység oszlopot)
98.4 DI/O EXT MODULE 2 (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 1904 49804 | (Id. az alternativ beallitasok
2. kulsé digitalis 1/0 egység oszlopot)
98.5 DI/O EXT MODULE 3 (0) NO (nincs); (65535) YES (igen) 1905 49805 | (Id. az alternativ beallitasok
3. kuilsé digitalis 1/0 egység oszlopot)
98.6 Al/O EXT MODULE (1) NO (nincs); (2) NAIO-01; (3) NAIO-02 1906 49806 (Id. az alternativ beallitasok
Kiilsé analog I/0 egység oszlopot)
98.7 COMM. INTERFACE (1) ABB DRIVES; (2) CSA2.8/3.0 (Csak akkor lathatd, ha a 1907 49807 | (Id. az alternativ beallitasok

Kommunikacios interfész

98.02 COMM. MODULE paraméter aktivalva van.)

oszlopot)
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B fiiggelek - Alkalmazoi makrok alapbeallitasai

B-1. tablazat. Az ACS 600 alkalmazoéi makroinak alapbeallitasai

A flggelék tablazataiban megtalalhatok az ACS 600 6sszes alkalmazoi
makrojanak alapbeallitasi értéke. Hasznaljuk a tablazatokat referen-
ciaként az ACS 600 alkalmazasok tzembe helyezésénél a makrok

illesztésekor.

Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznaléi
szabalyoz6 szabalyozas vezérlés beallitas
ACTUAL SIGNALS, Aktualis jelek A vezérl6panel aktualis jel kijelzési médjanak harom alapbeallitasa
FREQ FREQ SPEED SPEED FREQ
Frekvencia Frekvencia Fordulatszam Fordulatszam Frekvencia
CURRENT CURRENT ACT VAL1 TORQUE CURRENT
Aram Aram 1. akt. érték Nyomaték Aram
POWER CTRL LOC CONT DEV CTRL LOC POWER
Teljesitmény Vezérlési hely Szab. eltérés Vezérlési hely Teljesitmény
99 START-UP DATA
Uzembe helyezési adatok
99.1 LANGUAEGE ENGLISH ENGLISH ENGLISH ENGLISH ENGLISH
Nyelv Angol Angol Angol Angol Angol
99.2 APPLICATION MACRO FACTORY HAND/AUTO PID-CTRL TCTRL SEQ CTRL
Alkalmazoi makro Gyari Kézi/Auto PID-szab Nyomaték vez. Sorrendi vez
99.3 APPLIC RESTORE NO NO NO NO NO
Alkalmazas Ujratoltés Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
99.4 MOTOR CTRL MODE DTC DTC DTC DTC DTC
Motor vezérlési méd
99.5 MOTOR NOM VOLTAGE ov oV oV oV oV
Motor névleges fesziiltség
99.6 MOTOR NOM CURRENT 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A
Motor névleges aram
99.7 MOTOR NOM FREQ 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Motor névleges frekvencia
99.8 MOTOR NOM SPEED 1 rpm 1 rpm 1 rpm 1 rpm 1 rpm
Motor névleges fordulat
99.9 MOTOR NOM POWER 0.0 kW 0.0 kW 0.0 kW 0.0 kW 0.0 kW
Motor névleges teljesitmény
99.10 MOTOR ID RUN NO NO NO NO NO
Motor azonosité teszt Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
10 START/STOP/DIR
Start/Stop/Iranyvaltas
10.1 EXT1 STRT/STP/DIR DI1,2 DI1,2 DI DI1,2 DI1,2
1. kills6 start/stop/irdanyvaltas
10.2 EXT2 STRT/STP/DIR NOT SEL DI6,5 DI6 DI1,2 NOT SEL
2. kllls6 start/stop/iranyvaltas Nincs kival. Nincs kival.
10.3 DIRECTION FORWARD REQUEST FORWARD REQUEST REQUEST
Irdnyvaltas Elére Kérésre Elére Kérésre Kérésre
11 REFERENCE SELECT
Referencia kivalasztas
11.1 KEYPAD REF SEL REF1(rpm) REF1(rpm) REF1(rpm) REF1(rpm) REF1(rpm)
Billenty(zet ref. kivalasztas
11.2 EXT1/EXT2 SELECT EXT1 DI3 DI3 DI3 EXT1
1. kills6/2. kilsé ref. hely kival.
11.3 EXT REF1 SELECT Al Al Al Al Al
1. kiilsé ref. kivalasztas
11.4 EXT REF1 MINIMUM 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
1. kiilsé ref. minimum
11.5 EXT REF1 MAXIMUM 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm
1. kiilsé ref. maximum
11.6 EXT REF2 SELECT KEYPAD A2 Al A2 Al
2. kllls6 ref. kivalasztas Billentylzet
11.7 EXT REF2 MINIMUM 0% 0 % 0% 0% 0%
2. kiils6 ref. minimum
11.8 EXT REF2 MAXIMUM 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
2. kiilsé ref. maximum
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B filiggelék- Alkalmazoi makrok alapbeallitasai

Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznaloi
szabalyozo szabalyozas vezérlés beallitas

12 CONSTANT SPEED
Alland¢ fordulatszamok

12.1 CONST SPEED SEL DI5,6 DI4(SPEED4) DI4(SPEED4) DI4(SPEED4) Dl4,5,6
Allandé fordulatszam kival.

12.2 CONST SPEED 1 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm
1. allandé fordulatszam

12.3 CONST SPEED 2 600 rpm 600 rpm 600 rpm 600 rpm 600 rpm
2. allando fordulatszam

12.4 CONST SPEED 3 900 rpm 900 rpm 900 rpm 900 rpm 900 rpm
3. allando fordulatszam

12.5 CONST SPEED 4 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 1200 rpm
4. allando fordulatszam

12.6 CONST SPEED 5 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1500 rpm
5. allando fordulatszam

12.7 CONST SPEED 6 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2400 rpm
6. allando fordulatszam

12.8 CONST SPEED 7 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 3000 rpm
7. allando fordulatszam

12.9 CONST SPEED 8 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
8. allando fordulatszam

12.10 CONST SPEED 9 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
9. alland¢ fordulatszam

12.11 CONST SPEED 10 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
10. allandé fordulatszam

12.12 CONST SPEED 11 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
11. allandé fordulatszam

12.13 CONST SPEED 12 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
12. allandé fordulatszam

12.14 CONST SPEED 13 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
13. allandé fordulatszam

12.15 CONST SPEED 14 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
14. allandé fordulatszam

12.16 CONST SPEED 15 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
15. allandé fordulatszam

13 ANALOG INPUTS
Analég bemenetek

13.1 MINIMUM Al1 oV ov oV ov oV
Al1 minimum

13.2 MAXIMUM Al1 10V 10V 10V 10V 10V
Al1 maximum

13.3 SCALE Al1 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
Al1 skalazas

13.4 FILTER A1 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s
Al1 szlird

13.5 INVERT A1 NO NO NO NO NO
Al1 invertalas

13.6 MINIMUM AlI2 0mA 0 mA 0mA 0mA 0mA
Al2 minimum

13.7 MAXIMUM AI2 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA
Al2 maximum

13.8 SCALE A2 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
Al2 skalazas

13.9 FILTER AI2 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s
Al2 szlird

13.10 INVERT Al2 NO NO NO NO NO
Al2 invertalas

13.11 MINIMUM AI3 0mA 0 mA 0mA 0mA 0mA
Al3 minimum

13.12 MAXIMUM AI3 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA
Al3 maximum

13.13 SCALE AI3 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
Al3 skalazas

13.14 FILTER AI3 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s
Al3 szlird

13.15 INVERT AI3 NO NO NO NO NO
Al3 inverzié Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs

14 RELAY OUTPUTS
Relékimenetek

14.1 RELAY RO1 OUTPUT READY READY READY READY READY
RO1 kimenet Mik. kész Mik. kész Mik. kész Mik. kész Mik. kész

14.2 RELAY RO2 OUTPUT RUNNING RUNNING RUNNING RUNNING RUNNING
RO2 kimenet Uzemel Uzemel Uzemel Uzemel Uzemel

14.3 RELAY RO3 OUTPUT FAULT(-1) FAULT(-1) FAULT(-1) FAULT(-1) FAULT(-1)
RO2 kimenet Hiba (-1) Hiba (-1) Hiba (-1) Hiba (-1) Hiba (-1)
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B filiggelék- Alkalmazoi makrok alapbeallitasai

Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznal6i
szabalyozo szabalyozas vezérlés beallitas
15 ANALOGUE OUTPUTS
Analég kimenetek
15.1 ANALOGUE OUTPUT1 SPEED SPEED SPEED SPEED SPEED
1. analég kimenet Fordulat Fordulat Fordulat Fordulat Fordulat
15.2 INVERT AO1 NO NO NO NO NO
AO1 inverzié Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
15.3 MINIMUM AO1 0mA 0mA 0mA 0mA 0mA
AO1 minimum
15.4 FILTER AO1 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s
AO1 sziiré
15.5 SCALE AO1 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
AO1 skalazas
15.6 ANALOGUE OUTPUT2 CURRENT CURRENT CURRENT CURRENT CURRENT
2. analég kimenet Aram Aram Aram Aram Aram
15.7 INVERT AO2 NO NO NO NO NO
AO2 inverzié
15.8 MINIMUM AO2 0 mA 0mA 0mA 0mA 0mA
AO2 minimum
15.9 FILTER AO2 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s
AO2 sz(iré
15.10 SCALE AO2 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
AO2 skalazas
16 SYSTEM CONTR INPUTS
Rendszervezérlé bemenetek
16.1 RUN ENABLE YES YES DI5 DI6 YES
Futas engedélyezés Igen Igen Igen
16.2 PARAMETER LOCK OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN
Paraméter zaras Nyitva Nyitva Nyitva Nyitva Nyitva
16.3 PASS CODE 0 0 0 0 0
Belépési kod
16.4 FAULT RESET SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL
Hiba nyugtazas kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival.
16.5 USER MACRO 10 CHG NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL
Felhsznaléi makro 10 bedllitas Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival.
16.6 LOCAL LOCK OFF (ki) OFF (ki) OFF (ki) OFF (ki) OFF (ki)
Helyi tiltas
16.7 PARAM BACKUP DONE (kész) DONE (kész) DONE (kész) DONE (kész) DONE (kész)
Paraméter tarolas
20 LIMITS
Hatarok
20.1 MINIMUM SPEED (calculated) (calculated) (calculated) (calculated) (calculated)
Minimum fordulat (szamitott) (szamitott) (szamitott) (szamitott) (szamitott)
20.2 MAXIMUM SPEED (calculated) (calculated) (calculated) (calculated) (calculated)
Maximum fordulat (szamitott) (szamitott) (szamitott) (szamitott) (szamitott)
20.3 MAXIMUM CURRENT 200.0 % Ing 200.0 % Ihg 200.0 % Ing 200.0 % Ing 200.0 % I
Maximum aram
20.4 MAXIMUM TORQUE 300.0 % 300.0 % 300.0 % 300.0 % 300.0 %
Maximum nyomaték
20.5 OVERVOLTAGE CTRL YES YES YES YES YES
Tulfesziiltség szabalyozas igen igen igen igen igen
20.6 UNDERVOLTAGE CTRL YES YES YES YES YES
Fesziiltségcsdkkenés vezérlés igen igen igen igen igen
20.7 MINIMUM FREQ -50 Hz -50 Hz -50 Hz -50 Hz -50 Hz
Minimum frekvencia
20.8 MAXIMUM FREQ 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Maximum frekvencia
21 START/STOP
Start/Stop
21.1 START FUNCTION AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO
Start funkcié
21.2 CONST MAGN TIME 300.0 ms 300.0 ms 300.0 ms 300.0 ms 300.0 ms
Allandé magnesezési id6é
21.3 STOP FUNCITON COAST COAST COAST COAST RAMP
Stop funkcié Szabad kifutas Szabad kifutas Szabad kifutas Szabad kifutas Levezetés
21.4 DC HOLD NO NO NO NO NO
DC tartas Kikapcsolva Kikapcsolva Kikapcsolva Kikapcsolva Kikapcsolva
21.5 DC HOLD SPEED 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm
DC tartasi fordulat
21.6 DC HOLD CURR 30.0 % 30.0 % 30.0 % 30.0 % 30.0 %
DC tarté dram
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Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznaloi
szabalyozo szabalyozas vezérlés beallitas

22 ACCEL/DECEL
Felfutas/Lefutas

22.1 ACC/DEC 1/2 SEL Dl4 ACC/DEC1 ACC/DEC1 DI5 DI3
1. felfutas/2. felfutas kivalasztas 1. fel-/lefutds 1. fel-/lefutas

22.2 ACCELER TIME 1 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s
1. felfutasi id6

22.3 DECELER TIME 1 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s
1. lefutasi idé

22.4 ACCELER TIME 2 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s
2. felfutasi id6é

22.5 DECELER TIME 2 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s
2. lefutasi id6

22.6 ACC/DEC RAMP SHPE 0.00s 0.00 s 0.00s 0.00 s 0.00's
Felfutas/lefutdsi gorbe

22.7 EM STOP RAMP TIME 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s
Vészki lefutasi idé

23 SPEED CTRL
Fordulat szabalyozas

23.1 GAIN 10.0 10.0 10.0 10.0 10.0
Erésités

23.2 INTEGRATION TIME 250s 250s 250s 250s 250s
Integralasi idéallandd

23.3 DERIVATION TIME 0.0 ms 0.0 ms 0.0 ms 0.0 ms 0.0 ms
Diferencialé idéallando

23.4 ACC COMPENSATION 0.00s 0.00s 0.00's 0.00 s 0.00's
Felfutds kompenzacio

23.5 SLIP GAIN 100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 %
Szlip erésités

23.6 AUTOTUNE RUN NO NO NO NO NO
Automatikus behangolas Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs

24 TORQUE CTRL
Nyomaték vezérlés

(Csak akkor lathat

6, amikor a Torque

Control (nyomatékvezérlés) makré van

kivalasztva)

24.1 TORQ RAMP UP 0.00 s
Nyomaték felfutasi idé

24.2 TORQ RAMP DOWN 0.00s
Nyomaték lefutasi id6é

25 CRITICAL SPEEDS
Kritikus fordulatok

25.1 CRIT SPEED SELECT OFF OFF - OFF OFF
Kritikus fordulat kivalasztas Kikapcsolva Kikapcsolva Kikapcsolva Kikapcsolva

25.2 CRIT SPEED 1 LOW 0 rpm 0 rpm - 0 rpm 0 rpm
1. kritikus fordulat alsé

25.3 CRIT SPEED 1 HIGH 0 rpm 0 rpm - 0 rpm 0 rpm
1. kritikus fordulat felsé

25.4 CRIT SPEED 2 LOW 0 rpm 0 rpm - 0 rpm 0 rpm
2. kritikus fordulat als6

25.5 CRIT SPEED 2 HIGH 0 rpm 0 rpm - 0 rpm 0 rpm
2. kritikus fordulat felsé

25.6 CRIT SPEED 3 LOW 0 rpm 0 rpm - 0 rpm 0 rpm
3. kritikus fordulat alsé

25.7 CRIT SPEED 3 HIGH 0 rpm 0 rpm - 0 rpm 0 rpm
3. kritikus fordulat felsé

26 MOTOR CONTROL
Motor vezérlés

26.1 FLUX OPTIMIZATION NO NO NO NO NO
Fluxus optimalizacié Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs

26.2 FLUX BRAKING YES YES YES YES YES
Fluxus fékezés Igen Igen Igen Igen Igen

26.3 IR- COMPENSATION 0.0 % 0.0 % 0.0 % 0.0 % 0.0 %
IR kompenzacié

30 FAULT FUNCTIONS
Hiba funkciok

30.1 AIKMIN FUNCTION FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
Al<minimum funkcié Hiba Hiba Hiba Hiba Hiba

30.2 PANEL LOSS FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
Panel komm. megszakadt Hiba Hiba Hiba Hiba Hiba

30.3 EXTERNAL FAULT NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL
Kilsé hiba Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival. Nincs kival.

30.4 MOTOR THERM PROT NO NO NO NO NO
Motor héfok védelem Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs

30.5 MOT THERM P MODE DTC" pTC” DTC" pTC” DTC"

Motor héfokvédelmi méd

30.6 MOTOR THERM TIME
Motor hémérsékleti idéall.

(calculated)
(szamitott)

(calculated)
(szamitott)

(calculated)
(szamitott)

(calculated)
(szamitott)

(calculated)
(szamitott)

30.7 MOTOR LOAD CURVE 100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 % 100.0 %
Motor terhelési gérbe

30.8 ZERO SPEED LOAD 74.0 % 74.0 % 74.0 % 74.0 % 74.0 %
Nulla fordulatu terhelés

30.9 BREAK POINT 45.0 Hz 45.0 Hz 45.0 Hz 45.0 Hz 45.0 Hz
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B filiggelék- Alkalmazoi makrok alapbeallitasai

Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznal6i
szabalyozo szabalyozas vezérlés beallitas
Toréspont
30.10 STALL FUNCITON FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
Beregadasvédelem funkcid Hiba Hiba Hiba Hiba Hiba
30.11 STALL FREQ HI 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz
Bereag. felsé hatarfrekvencia
30.12 STALL TIME 20.00 s 20.00 s 20.00 s 20.00 s 20.00 s
Beragadasi id6
30.13 UNDERLOAD FUNC NO NO NO NO NO
Alacsonyterhelés funkcié Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
30.14 UNDERLOAD TIME 600.0 s 600.0 s 600.0 s 600.0 s 600.0 s
Alacsonyterhelési id§
30.15 UNDERLOAD CURVE 1 1 1 1 1
Alacsonyterhelési gérbe
30.16 MOTOR PHASE LOSS NO NO NO NO NO
Motor faziskimaradas Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
30.17 EARTH FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
Foldzarlat Hiba Hiba Hiba Hiba Hiba
30.18 COMM FAULT FUNCTION FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT
Kommunikaciés hibafunkcio Hiba Hiba Hiba Hiba Hiba
30.19 COMM FAULT TIMEOUT 1.00s 1.00s 1.00s 1.00s 1.00s
Kommunikacioés idétullépés
30.20 COMM FAULT RO/AO ZERO ZERO ZERO ZERO ZERO
Kommunikacids hibakimenet
31 AUTOMATIC RESET
Automatikus nyugtazas
31.1 NUMBER OF TRIALS 0 0 0 0 0
Probalkozasok szama
31.2 TRIAL TIME 30.0s 300s 30.0s 300s 30.0s
Probalkozas ideje
31.3 DELAY TIME 00s 00s 00s 00s 00s
Késleltetési id
31.4 OVERCURRENT NO NO NO NO NO
Tuldram Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
31.5 OVERVOLTAGE NO NO NO NO NO
Tulfesziiltség Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
31.6 UNDERVOLTAGE NO NO NO NO NO
Fesziiltség csokkenés Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
31.7 Al SIGNAL<MIN NO NO NO NO NO
Al jel < minimum Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32 SUPERVISION
Feliigyelet
32.1 SPEED1 FUNCTION NO NO NO NO NO
1. fordulat funkcié Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.2 SPEED1 LIMIT 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
1. fordulat hatér
32.3 SPEED2 FUNCTION NO NO NO NO NO
2. fordulat funkcio Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.4 SPEED2 LIMIT 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
2. fordulat hatar
32.5 CURRENT FUNCTION NO NO NO NO NO
Aram funkcio Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.6 CURRENT LIMIT 0A 0A 0A 0A 0A
Aram hatar
32.7 TORQUE 1 FUNCTION NO NO NO NO NO
1. nyomaték funkcid Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.8 TORQUE 1LIMIT 0% 0% 0% 0% 0%
1. nyomaték hatar
32.9 TORQUE 2 FUNCTION NO NO NO NO NO
2. nyomaték funkcid Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.10 TORQUE 2 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0%
2. nyomaték hatar
32.11 REF1 FUNCTION NO NO NO NO NO
1. referencia funkcio Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.12 REF1 LIMIT 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
1. referencia hatar
32.13 REF2 FUNCTION NO NO NO NO NO
2. referencia funkcio Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.14 REF2 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0%
2. referencia hatar
32.15 ACT1 FUNCTION NO NO NO NO NO
1. ellenérzé jel funkcid Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.16 ACT1 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0%
1. ellenérzé jel hatar
32.17 ACT2 FUNCTION NO NO NO NO NO
2. ellenérzd jel funkcid Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
32.18 ACT2 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0%
2. ellenérzd jel hatar
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Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznaloi
szabalyozo szabalyozas vezérlés beallitas
33 INFORMATION
Informaciék
33.1 SOFTWARE VERSION (Version) (Version) (Version) (Version) (Version)
Szoftver verzié (Verzio) (Verzio) (Verzio) (Verzio) (Verzio)
33.2 APPL SW VERSION (Version) (Version) (Version) (Version) (Version)
Alkalmazéi szoftver verzié (Verzio) (Verzio) (Verzio) (Verzio) (Verzio)
33.3 TEST DATE (Date) (Date) (Date) (Date) (Date)
Tesztelés datuma (Datum) (Datum) (Datum) (Datum) (Datum)
34 PROCESS SPEED (Csak a 2.5 vagy késébbi alkalmazéi szoftver esetén lathatd)
Folyamat fordulatszam
34.1 SCALE 100 100 100 100 100
Skala
34.2 UNIT % % % % %
Mértékegység

40 PID-CONTROL
PID szabalyoz6

(Csak akkor lathat

6, amikor a PID Control (PID-szabalyozas) makré van kivalasztva)

40.1 PID GAIN 1.0
PID-szab. ersités

40.2 PID INTEG TIME 60.00 s
PID-szab. integralasi idéall.

40.3 PID DERIV TIME 0.00s
PID-szab. diff. id&all.

40.4 PID DERIV FILTER 1.00s
PID-szab. diff. sz(iré

40.5 ERROR VALUE INV NO
Hibajel inverzié Nincs

40.6 ACTUAL VALUE SEL ACT1
Ellenérzé jel kivalasztas

40.7 ACTUAL1 INPUT SEL A2
1. ellenérzé bemeneti jel kival.

40.8 ACTUAL2 INPUT SEL A2
2. ellenérzé bemeneti jel kival.

40.9 ACT1 MINIMUM 0%
1. ellenérzé jel minimum

40.10 ACT1 MAXIMUM 100 %
1. ellenérzé jel maximum

40.11 ACT2 MINIMUM 0%
2 ellendrzé jel minimum

40.12 ACT2 MAXIMUM 100 %

2 ellendrz6 jel maximum

50 ENCODER MODULE
Enkéder modul

(CSAK AKKOR LATHATO, HA AZ ENKODER MODUL AKTIV)

50.01 PULSE NR 2048 2048 2048 2048 2048
Impulzus-szam

50.02 SPEED MEAS MODE A-B A-B A-B A-B A-B
Fordulatszammérés izemmaodja

50.03 ENCODER FAULT WARNING WARNING WARNING WARNING WARNING
Enkéder-hiba (figyelmeztetés) | (figyelmeztetés) | (figyelmeztetés) | (figyelmeztetés) | (figyelmeztetés)

50.04 ENCODER DELAY 1000 1000 1000 1000 1000
Enkdder késleltetés

50.05 ENCODER CHANNEL CHANNEL2 CHANNEL2 CHANNEL2 CHANNEL2 CHANNEL2
Enkéder csatorna 2. csatorna 2. csatorna 2. csatorna 2. csatorna 2. csatorna

51. COMMUNICATION MODULE (CSAK AKKOR LATHATO, HA A KOMMUNIKACIOS MODUL AKTIV)
Kommunikaciés modul

70 DDCS CONTROL
DDCS vezérlés

70.01 CHANNEL 0 ADDR 1 1 1 1 1
0. csatorna cime

70.02 CHANNEL 3 ADDR 1 1 1 1 1
3. csatorna cime

70.03 CH1 BAUDRATE 2 Mbits 2 Mbits 2 Mbits 2 Mbits 2 Mbits
1. csatorna sebessége

90 D SET REC ADDR (CSAK AKKOR LATHATO, HA A KOMMUNIKACIOS MODUL AKTIV)

90.01 D SET 3 VAL 1 0 0 0 0 0

90.01 D SET 3 VAL 2 0 0 0 0 0

90.03 D SET 3 VAL 3 0 0 0 0 0

ACS 600 Programozéi kézikbényv




B filiggelék- Alkalmazoi makrok alapbeallitasai

Paraméter Gyari Kézi/Auto PID- Nyomaték Szekvencialis | Felhasznal6i
szabalyozo szabalyozas vezérlés beallitas
92 D SET TR ADDR (CSAK AKKOR LATHATO, HA A KOMMUNIKACIOS MODUL AKTIV)
92.01 DSET2VAL 1 302 302 302 302 302 Rogzitve
92.02D SET 2 VAL 2 102 102 102 102 102
92.03DSET2VAL3 105 105 105 105 105
92.04 D SET 4 VAL 1 305 305 305 305 305
92.05D SET 4 VAL 2 308 308 308 308 308
92.06 D SET4 VAL 3 306 306 306 306 306
98 OPTION MODULES
Opcionalis modulok
98.1 ENCODER MODULE NO NO NO NO NO
Kodold egység Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
98.2 COMM. MODULE NO NO NO NO NO
Kommunikacios egység Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
98.3 DI/O EXT MODULE 1 NO NO NO NO NO
1. kilsé digitalis I/O egység Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
98.4 DI/O EXT MODULE 2 NO NO NO NO NO
2. kllls6 digitalis /0 egység Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
98.5 DI/O EXT MODULE 3 NO NO NO NO NO
3. kils6 digitalis /0 egység Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
98.6 Al/O EXT MODULE NO NO NO NO NO
Kilsé analég I/0 egység Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs
98.1 COMM. INTERFACE ABB DRIVES ABB DRIVES ABB DRIVES ABB DRIVES ABB DRIVES

Kommunikacios interfész

" A 30.05 MOTOR THERM P MODE (Motor héfokvédelem védelmi mod): az ACx 607-0400-3,
ACx 607-0490-3, ACx 607-0490-6 és nagyobb teljesitményl egységekre az alapbeallitas

USER MODE.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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C fiiggeléek — Vezérles kommunikacios csatornan

Attekintés Az ACS 600 kilsé vezérl6 rendszerhez — altalaban fieldbus —
csatlakoztathatd, mely egy adapter modult (az ABB Advant Fieldbus
100-hoz nem kell) hasznal. Az adapter-modulok az ACS 600 NAMC
kartyajanak DDCS protokollal rendelkezé 0. szaloptikai csatornajahoz
csatlakoznak. A hajtas kaphatja az 6sszes vezérl6 informaciét a
kommunikacios csatornatol, vagy a vezérlés meg is oszthaté a
kommunikacios csatorna és az egyéb vezérlési helyek kozott, pl.
digitalis, analdg bemenetek, vezérl panel.

Helyi vezérlés Tavvezérlés
B ARB ACS 600
B
Vezérld panel Fieldbus Adapter

Digitalis és analég /O
az NIOC kapcesain

=

— Y
Drives Window

C-1. abra. Az ACS 600 helyi és tavvezériése.
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C-2. abra. A kommunikaciés rendszer felépitése.

ACS 600 kommunikacié Az ACS 600 kommunikacié programozasa el6tt mechanikusan és

programozasa villamosan telepiteni kell az adapter-modult az ACS 600 és a modul
kézikbnyvének megfeleléen.

Az alabbi C-1. tablazat felsorolja a kommunikaciés modult telepitésétél
fugg6 beallitand6 paramétereket.

A kommunikaciés modul Az ACS 600 és a kommunikaciés adapter-modul kozott a
aktivalasa kommunikacio a 98.02 COMM. MODULE paraméternek FIELDBUS
értékre allitdsaval aktivalhaté. (Ha az ACS 600 egy ABB Advant
vezeérld rendszerhez van csatlakoztatva, a beallitis ADVANT.) Miutan
a kommunikacid inicializalodott, a modul konfiguracios paraméterei
elérhetéek az 51 COMMUNICATION MODULE paraméter-csoportban.

ACS 600 Programozoi kézikényv C-1




C fliggelék— Vezérlés kommunikacids csatornan

Vezérlési helyek

Ezek a paraméterek az alkalmazott modulnak megfeleléen
specifikusak; a lehetséges beallitdsokat Id. a modul Telepitési és
lizembe helyezési kézikbnyveében.

Miutan beallitottuk a kommunikaciés adapter konfiguraciés

paramétereit, a tdbbi paramétert kell beallitani a C-1. tablazat szerint.
A Fieldbus vezérlés beallitasai oszlop a paraméterek alapértékeit és
azt az értéket adja, amelynél a szdban forgo jel esetén a fieldbus-
rendszer kivant forras vagy a cél. A Funkcié/informacié oszlop a
paraméter leirasat adja. (Az adat-készletek és az adat-szavak a
késbdbbiekben, ugyan ebben a fejezetben DDCS protokoll cimszé alatt
talalhatok.) Tovabbi informaciokat a lehetséges beallitasokat a 6.
fejezetben talalhatunk.

C-1. tablazat. A kommunikaciés modul telepitésekor beallitandé ACS 600 paraméterek.

Paraméter

Lehetséges beallitasok

Fieldbus vezérlés
beallitasai

Funkcidé/informacié

COMMUNIKACIO TELEPITESE

98.02 COMM. MODULE

NO; FIELDBUS; ADVANT

FIELDBUS (ADVANT
az ABB Advant
szamara)

Inicializalja a kommunikaciot a hajtas és az
adapter-modul kdzo6tt. Aktivalja a modul
paramétereit (51. csoport).

98.07 COMM PROFILE
Kommunikacids profil

ABB DRIVES;
CSA 2.8/3.0

Hasznaljuk az ABB
DRIVES bedllitast, ha
a modul lehetéveé
teszi. Ld. a modul
paramétereit az 51.
csoportban.

Kivalasztja a hajtas altal hasznalt kommunikacios
profilt. Egyeznie kell az adapter-modul profil-
bedllitasaval.

ADAPTERMODUL KONFIGURACIO (modul-tipus fiiggd. Ld. a modul kézikényvét)

51.01

51.02

51.03

51.04

51.05

51.06

51.07

51.08

51.09

51.10

VEZERLO PARANCS FORRASANAK KIVALASZTASA

10.01 EXT1 NOT SEL; DI1; ..; COMM.MODULE Engedélyezi a vezérld szot (a 11. bitet kivéve),
STRT/STP/DIR COMM.MODULE amikor EXT1 a vezérlési hely.
10.02 EXT2 NOT SEL; Df1; ..; COMM.MODULE Engedélyezi a vezérld szot (a 11. bitet kivéve),

STRT/STP/DIR

COMM.MODULE

amikor EXT1 a vezérlési hely.

10.03 DIRECTION

FORWARD; REVERSE;
REQUEST

REQUEST

Engedélyezi a forgasirany-valtast a 10.01 és 10.02
paraméterek meghatarozasa szerint.

11.02 EXT1/EXT2

DI1; ...; COMM.MODULE

COMM.MODULE

Engedélyezi az EXT1/EXT2 kivalasztasat a vezérlé

SELECT sz6 11. bitjével (EXT CTRL LOC).
11.03 EXT REF1 KEYPAD; ...; COMM.REF; COMM.REF, A fieldbus alapjel REF1 van hasznalva ha EXT1
SELECT COMMREF+AI1; COMMREF+AI1, v. van vezeérlési helynek kivalasztva. Tovabbi

COMMREF*AI1

COMMREF*AI1

informaciokat a beallitasi lehetéségekrdl Id az
Alapjelek alfejezetben az alabbiakban.

11.06 EXT REF2
SELECT

KEYPAD,; ...; COMM.REF;
COMMREF+AI1;
COMMREF*Al1

COMM.REF,
COMMREF+AI1, v.
COMMREF*Al1

A fieldbus alapjel REF2 van hasznalva ha EXT2
van vezeérlési helynek kivalasztva. Tovabbi
informaciokat a beallitasi lehetéségekrél Id az
Alapjelek alfejezetben az alabbiakban.

KIMENET! JELFORRAS KIVALASZTAS

14.01 RELAY RO1

READY; ...; COMM.MODULE

COMM.MODULE

Engedélyezi az RO1 relé-kimenet vezérlését a 3.1

OUTPUT adat-sz6 (REF3) 13. bitjével.

14.02 RELAY RO2 READY; ...; COMM.MODULE | COMM.MODULE Engedélyezi az RO2 relé-kimenet vezérlését a 3.1
OUTPUT adat-sz6 (REF3) 14. bitjével.

14.03 RELAY RO3 READY; ...; COMM.MODULE | COMM.MODULE Engedélyezi az RO3 relé-kimenet vezérlését a 3.1
OUTPUT adat-sz6 (REF3) 15. bitjével.

15.01 ANALOGUE NOT USED; P SPEED; ..; COMM.MODULE A 3.2 adat-sz06 tartalmat (REF4) AO1 analdg
OUTPUT1 COMM.MODULE kimenetre iranyitja

Skalazas: 20000 = 20 mA

15.06 ANALOGUE

NOT USED; P SPEED,; ...;

COMM.MODULE

A 3.3 adat-sz¢ tartalmat (REF5) AO2 analég

OUTPUT2 COMM.MODULE kimenetre iranyitja
Skalazas: 20000 = 20 mA
C-2 ACS 600 Programozoi kézikényv
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Paraméter

Lehetséges beallitasok

Fieldbus vezérlés
beallitasai

Funkcidé/informacio

COMMUNIKACIOS HIBAFUNKCIOK

30.18 COMM
FAULT FUNC

NO; FAULT; CONST SP 15;
LAST SPEED

Meghatarozza a hajtas mikodését, amennyiben a
DDCS kommunikacié a hajtas és a modul kozott
megszakad.

Megjegyzés: A kommunikacié megszakadasanak
funkcidja az 1. adatkészlet irasanak figyelésén
alapul

30.19 COMM FLT
TIME-OUT

0.1t0o 60 s

Meghatarozza az idét a kommunikacio
megszakadasa és a 30.18 paraméter altal
kivalasztott hibafunkcié végrehajtasa kdzott.

30.20 COMM FLT
RO/AO

ZERO; LAST VALUE

Meghatarozza a beallitasi értéket, melyre a RO1,
RO3 relé- és az AO1, AO2 analdég kimenetek
beéallnak DDCS kommunikacié szakadas esetén.

FIELDBUS ALAPJEL CEL KIVALASZTAS

90.01 D SET 3 VAL 1

0 ... 8999
Alapérték: 0 (nincs
kivalasztva)

Meghatarozza a hajtasparamétert, melybe a 3.1
adat-sz6 (REF3) beirasra kerdl.

Formatum: xxyy, ahol xx = paraméter-csoport (10
— 89), yy = paraméter index. pl.: 3001 = 30.01
paraméter.

90.02 D SET 3 VAL 2

0...8999
Alapérték: 0 (nincs
kivalasztva)

Meghatarozza a hajtasparamétert, melybe a 3.2
adat-sz6 (REF4) beirasra kerul.
Formatum: |d. 90.01 paramétert-

90.03 D SET 3 VAL 3

0...8999
Alapérték: 0 (nincs
kivalasztva)

Meghatarozza a hajtasparamétert, melybe a 3.3
adat-sz6 (REF5) beirasra kerul.
Formatum: |d. 90.01 paramétert-

FIELDBUS AKTUALIS JELKIVALASZTAS

92.01 D SET 2 VAL 1

Rogzitve 302-re (Aktualis jel
3.02 MAIN STATUS WORD)

A statusz-sz6 2.1 adat-sz6ként tovabbitasra ker(l
(A beallitas nem valtoztathaté meg)

92.02 D SET 2 VAL 2

0...9999
Alapérték: 102 (Aktudlis jel
1.02 SPEED)

Kivalasztja a 2.2 adat-szoként (ACT1)
tovabbitando jelet vagy paramétert.

Formatum: (x)xyy, ahol (x)x = Aktualis jel vagy
paraméter csoport, yy = Aktualis jel

vagy paraméter index.

Pl.: 103 = Aktualis jel 1.03 FREQUENCY;

2202 = Paraméter 22.02 ACCEL TIME 1.

92.03 D SET 2 VAL3

0...9999
Alapérték: 105 (Aktualis jel
1.05 TORQUE)

Kivalasztja a 2.3 adat-szoként (ACT2)
tovabbitando jelet vagy paramétert.
Formatum: 1d. 92.02 paramétert

92.04 D SET 4 VAL 1

0 ... 9999
Alapérték: 305 (Aktualis jel
3.05 FAULT WORD 1)

Kivalasztja a 4.1 adat-szoként (ACT3)
tovabbitando jelet vagy paramétert.
Formatum: Id. 92.02 paramétert

92.05 D SET 4 VAL 2

0...9999
Alapérték: 308 (Aktualis jel
3.08 FAULT WORD 1)

Kivalasztja a 4.2 adat-szoként (ACT4)
tovabbitando jelet vagy paramétert.
Formatum: 1d. 92.02 paramétert

92.06 D SET 4 VAL 3

0...9999
Alapérték: 306 (Aktualis jel
3.06 FAULT WORD 2)

Kivalasztja a 4.3 adat-szoként (ACT5)
tovabbitando jelet vagy paramétert.
Formatum: Id. 92.02 paramétert

A DDCS protokoll

A kommunikacios adapter modul és az ACS 600 NAMC kartya kozti
szaloptikai kapcsolat DDCS (Distributed Drives Communication
System, osztott hajtas-kommunikacios rendszer) protokollt hasznal. A
DDCS adatkészleteket hasznal. A standard ACS 600 szoftver négy
adatkészletet, mindkét iranyban kett6t tamogat.

Az alabbi alfejezetet hasznaljuk a standard ACS 600 alkalmazéi
programhoz. (A meglévé szamozas valtozhat, vagy tovabbi
adatkészleteket vehetlink hasznalatba a programozassal.)

ACS 600 Programozéi kézikényv
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C fliggelék— Vezérlés kommunikacids csatornan

Adatkészletek és adat-
szavak

A vezérl6 szo és statusz-
sz0

Alapjelek

Kommunikacios alapjel
kivalasztas és korrekcio

Az adatkészlet egy olyan adathalmaz, amely harom 16 bites sz6t un.
adat-szo6t tartalmaz. A szavak az adatkészletben elfoglalt helyliknek
megfelel6 szamozassal vannak ellatva, tehat az elsé adatkészlet
masodik szava az 1.2 adat-szo6 (v. 1.2 DW). Bizonyos adat-szavak
tartalma a felhasznalé altal meghatarozhaté, de az alapértelmezés
szerint a vezérld szé (control word, CW) — melyet parancs-szonak
(command word) is neveznek — és a statusz-szé (SW) a DDCS
csatornan 1.1 és 2.1 adat-szoként kerll elkildésre. Az 1.2 és 1.3 adat-
szavak altalaban az 1. és 2. alapjelhez (REF1 és REF2), 2.2 és 2.3
adatszavak az 1. és 2. aktualis jelekhez (ACT1, ACT2) vannak
hozzarendelve.

1. adatkészlet 2. adatkészlet 3. adatkészlet 4. adatkészlet

Adatszavak Adatszavak Adatszavak Adatszavak
1.1 1.2 1.3 21 2.2 2.3 3.1 3.2 3.3 4.1 4.2 4.3
W

REF1 | REF2 | SW | ACT1 | ACT2 | REF3 | REF4 | REF5 | ACT3 | ACT4 | ACTS

CW = Vezérl6 szé (a master-t6l az ACS 600 felé)
SW = Statusz sz6 (ACS 600-t6l a master felé)
REF = Alapjel (a master-t6l az ACS 600 felé)
ACT = Aktualis érték (ACS 600-tol a master felé)

Az 1. és 2. adatkészlet frissitési ideje 12 ms, a 3. és 4. készlet ideje
100 ms.

A vezérl6 sz6 (CW) a hajtasnak a kommunikacids csatornardl térténd
vezérlésének elvi eszkéze. Akkor hatasos, ha az aktiv vezérlési hely
(EXT1 vagy EXT2, Id. 10.01 és 10.02 paramétert) COMM. MODULE
értékre van allitva.

A C-2. tablazatban részletezett vezérlé sz6t (CW) a kommunikacios
csatorna master allomasa kildi a hajtasnak, az adapter-modul az
informacio tovabbitasat végzi. A hajtas allapotai kdzotti atkapcsolas a
vezeérlb széban bitenként kédolt parancsok szerint térténik (Id. C-2.
abra).

A statusz-szé (SW) statusz informaciokat tartalmaz és a hajtas kildi a
master allomas felé. A statusz-sz6 leirasa a C-3 tablazatban talalhato.

Az alapjelek (REF) 16 bites szavak, egy el6jelbittel, és egy 15 bites
egész szammal. A negativ alapjel (mely ,hatra” forgasiranyt
reprezental) a pozitiv alapjel kettes komplemensének képzésével all
el6.

A kommunikacids alapjel (COMMREF a jelkivalasztas kontextusaban)
a 11.03 EXT REF1 SEL v. 11.06 EXT REF2 SEL paraméterek
COMMREF, COMMREF+AI1 v. COMMREF*AI1 értékre allitasaval
valaszthato ki. Az utébbi ketté a kommunikacios alapjelnek Al1 analdg
bemenettel torténé korrekcidjat teszi lehetévé. Az alabbi tablazat
ezeket a kivalasztasokat mutatja.

ACS 600 Programozoi kézikényv
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Paraméter beallitas

Al1 bemeneti fesziiltségének hatasa a kommunikaciés alapjelre

COMMREF

Nincs

COMMREF+AI1

Fieldbus-alapjel
korrekcios tényezd

(100 + 0.5 « (Par. 13.03))%

100%

(100 — 0.5 » (Par. 13.03))% >
0 5V 1oy Al bem.
feszlltség
COMMREF*AI1 Fieldbus-alapjel
korrekcios tényezd i
100%
50%
0% -
0 5V 1oy Al bem.
fesziiltség

Kommunikacids alapjel A korrigalt (ha alkalmazzuk a korrekciét: Id. fenn) kommunikaciés
skalazasa alapjelek (REF1, REF2) az alabbi tablazat szerint skalazhatok:

Alapjel Hasznalt alkal- | Alapjel iz . .

szama mazo6i makré | tipusa Skalazas Megjegyzés

REF1 barmelyik Fordulat v. 20000=11.05 paraméter altal Tartomany: -32765 ... 32765.

(DW 1.2) frekvencia meghatarozott érték Nincs behatarolva 11.04/11.05 paraméterekkel.
(A végs6 alapjelet 20.01/20.02 (fordulat) v.
20.07/20.08 (frekvencia) hataroljak)

REF2 FACTORY, Fordulat v. 20000=11.05 paraméter altal Tartomany: -32765 ... 32765.

(DW 1.3) | HAND/AUTO, | frekvencia meghatarozott érték Nincs behatarolva 11.07/11.07 paraméterekkel.

v. SEQ CTRL (A végso alapjelet 20.01/20.02 (fordulat) v.
20.07/20.08 (frekvencia) hataroljak)
T CTRL v. M/F | Nyomaték 20000=11.05 paraméter altal Tartomany: -32765 ... 32765.
(opcionalis) meghatarozott érték Nincs behatarolva 11.07/11.08 paraméterekkel.
(A végs6 alapjelet 20.04 hatarolja.)
PID CTRL PID alapjel 20000=11.05 paraméter altal Tartomany: -32765 ... 32765.
meghatarozott érték Nincs behatarolva 11.07/11.08 paraméterekkel.

Aktualis értékek Az aktualis értékek (ACT) 16 bites szavak, melyek a hajtas kivalasztott
miveletérél hordoznak informaciét. A megfigyelt funkcidok a 92. csoport
paramétereivel valaszthatok ki. A master felé kildott egész értékek

skalazasa a kivalasztott funkciétdl figg; Id. az A fliggelék tablazatanak
fieldbus skalazasa oszlopat.

a 3. aktudlis jelek csoport tartalma jelen fliggelék C-4. tablazataban

talalhato.

ACS 600 Programozéi kézikényv
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C-2. tablazat. A vezérls sz6 (3.01aktualis jel). A nagybetiivel kbvéren szedett sz6veg megfelel a C-1.
abra allapotanak.

Bit Név Erték Belépés ALLAPOT/Leiras
0 ON 1 Belépés READY TO OPERATE
OFF1 0 Vész Kl, ledllas a kivalasztott lefutasi idével (22. csoport). Belépés OFF1 ACTIVE; READY TO
SWITCH ON allapothoz vezet, ha mas retesz (OFF2”, OFF3) nem aktiv
1 OFF2 1 Muvelet folytatasa (OFF2 nem aktiv)
0 Vész Kl szabad kifutassal leallit
Belépés OFF2 ACTIVE; SWITCH-ON INHIBITED allapothoz vezet.
2 OFF3 1 Muvelet folytatasa (OFF3 nem aktiv)
0 Vész K, leallas a lehetd leggyorsabb lefutasi izemmaoddal (ACS 600 aramkorlatja korlatozza).
Belépés OFF3 ACTIVE; SWITCH-ON INHIBITED allapothoz vezet. Figyelem: Bizonyosodjunk
meg arrél, hogy a motor és a hajtott gép leallithaté ezzel az izemmadddal.
3 START 1 Belépés OPERATION ENABLED (Megjegyzendd, hogy a futas-engedélyezési jelnek jelen kell
lennie a digitalis bemeneten — Id. 16.01. paramétert)
0 Felfiggesztés mivelet. Beléepés OPERATION INHIBITED.
4 RAMP_OUT_ 1 Normal miikodés
ZERO Belépés: RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT ENABLED
0 A felfutas/lefutas generator kimenete O-ra van kényszeritve.
A hajtas lefut leallasig (aram és DC fesziiltség-korlatok forszirozva).
5 RAMP_HOLD 1 Felfutas/lefutas engedélyezés
Belépés: RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED
0 Felfuta/lefutas leallitva (felfutas/lefutas generator kimenete kimenet tartas)
6 RAMP_IN_ 1 Normal mikdédés. Belépés OPERATING
ZERO
0 Felfutas/lefutas generator kimenete nullara kényszeritve.
7 RESET 0= 1 | Hiba nyugtazas ha van aktiv hiba. Belépés: SWITCH-ON INHIBITED
0 (normal mikodés folytatodik)
8 INCHING_1 1 Nincs hasznalatban
1=>» 0 | Nincs hasznalatban
9 INCHING_2 1 Nincs hasznalatban
1=>» 0 | Nincs hasznalatban
10 REMOTE_CMD 1 Fieldbus (DDCS) vezérlés engedélyezve
0 Vezérls sz6 <> 0 v. alapjel <> 0: Orzi az utolsé vezérld szét és alapjelet.
Vezérld sz6é = 0 v. alapjel = 0: Fieldbus (DDCS) vezérlés engedélyezve
Az alapjel, felfutas/lefutas zarva.
11 EXT CTRL LOC 1 2. kuls6 vezérlési hely (EXT2) kivalasztva. Effektiv, ha 11.02 paraméter COMM. MODULE
értékre van allitva.
0 1. kuls6 vezérlési hely (EXT1) kivalasztva. Effektiv, ha 11.02 paraméter COMM. MODULE
értékre van allitva.
12-15 Tartalék
C-6 ACS 600 Programozoi kézikényv




C fliggelék— Vezérlés kommunikacids csatornan

C-3. tablazat. A statusz-szo6 (3.02 aktualis jel). A nagybetiivel kbvéren szedett széveg megfelel a

C-1. abra allapotanak.

Bit Név Erték Belépés ALLAPOT/Leiras

0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON

1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE

2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0

3 TRIPPED 1 FAULT
0 Nincs hiba

4 OFF_2_STA 1 OFF2 nem aktiv
0 OFF2 ACTIVE

5 OFF_3_STA 1 OFF3 nem aktiv
0 OFF3 ACTIVE

6 SWC_ON_INHIB 1 SWITCH-ON INHIBITED
0

7 ALARM 1 Figyelmeztetés/Alarm
0 Nincs figyelmeztetés/alarm

8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Az aktualis érték egyenl6 az alapjellel (= a tiréshatarokon belil van).
0 Az aktualis érték kulonbozik az alapjel értékétdl. (= a tliréshatarokon kivil van).

9 REMOTE 1 A hajtas vezérlési helye: REMOTE
0 A hajtas vezérlési helye: LOCAL

10 ABOVE_LIMIT 1 Az aktualis frekvencia vagy fordulatszam egyenl6 vagy nagyobb a felugyeleti szintnél. (32.03

paraméter). Ervényes mindkét forgasiranyban tekintet nélkil 32.03 paraméter értékére.

0 Az aktualis frekvencia vagy fordulatszam érték a felugyeleti szint alatt van.

11 EXT CTRL LOC 1 2. kulsé vezérlési hely (EXT2) van kivalasztva
0 1. kulsé vezérlési hely (EXT1) van kivalasztva

12 1 Futas engedélyezé jel érkezett
0 Nem érkezett futas engedélyezd jel.

13-14
15 1 Hiba a DDCS kommunikacidban (a kommunikaciés modul és a hajtas k6zott).
Az adapter nem kommunikal a masterral

0 DDCS kommunikacié rendben.

ACS 600 Programozéi kézikényv
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<"1
| |
SWITCH-ON bekapcsolas
MAINS OFF halézat KI - felfuggeszive
INHIBITED —— (SW Bit6=1) ACS 600
Tapfesziiltség BE + (CW BIit0=0) At
+ ~ | Std’.”AIkallnjazm
5 allapotge
NOT READY bekapcsoldsra potgep
ABCDEF TO SWITCH ON |—— (SW Bit0=0) ——
CW = Vezérld szd
| | | | | | SW = Statusz-szé
n = Fodulatszam
E (CW=x000 xx0x xxxx x110) | = Bemeneti aram
N (CW Bit3=0) RFG = Felfutas/lefutas
. fliggvény generator
B READY TO 2‘?;(8'00303% f = Frekvencia
uzem SWITCH ON -
OPERATION felfuggesztve [ (SW Bit0=1)
INHIBITED | (SW Bit2=0)
. barmilyen allapotbdl
Uzg_m . (CW)o000 000 xoxx x111)
felfiiggesztve Hiba
[
| ol
READY TO Gzemkész hiba
OPERATE | (SW Bit1=1) FAULT | (SW Bit3=1)
barmilyen allapotbol
_ _ [ - cw Bit7=1)
OFF1 (CW Bit0=0) E (C\W Bit3=1 and SW Bit12=1) .\
v. idétullépés Ll
OFF1 barmilyen allapotbol barmilyen allapotbol
ACTIVE L (sw Bit1=0) VESZKI VESZKI /
HO_ FF2 (CW Bit1=
(CW Bit3=1 OFF3 (CW Bit2=0) + OFF2 (CW Bit1=0)
nf)=0/1=0 SW Bit12en OFF3 OFF2
it12=
BCD ) ACTIVE —— (aw Bits=0) | ACTIVE —— (sw Bitd=0)
n(f)=0/1=0
(CW Bit4=0)
|
Ll
uzem
cC D OPERATION engedélyezve
ENABLED |—— (sw Bit2=1)
A
(CW Bit5=0) (CW Bitd=1)
D RFG: OUTPUT | kimenet
ENABLED engedélyezve
B
(CW Bit6=0) (CW Bit5=1)

RFG: ACCELERATOR | feifutas

ENABLED engedélyezve
C
(CW Bit6=1)
OPERATING tzeme
[— (SW Bit8=1)

——<t—
C-3. abra. Az ACS 600 allapotgép (Standard alkalmazdi program).
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C fliggelék— Vezérlés kommunikacids csatornan

C-4. tablazat. A segéd statusz sz6 (3.03 aktualis jel)

Bit Név
0 LOGG DATA READY
1 OUT OF WINDOW
2 Tartalék
3 MAGNETIZED
4 Tartalék
5 SYNC RDY
6 1 START NOT DONE
7 IDENTIF RUN DONE
8 STAR INHIBITION
9 LIMITING
10 TORQ CONTROL
11 ZERO SPEED
12 INTERNAL SPEED FB
13 M_F_COMM_ERR_ASW
14 Tartalék
15 Tartalék

C-5. tablazat. 1. hatarolo sz6 (3.04 aktualis jel)

Bit Név Aktiv korlat

0 TORQ MOTOR LIM Mozditasi nyomaték

1 SPD_TOR_MIN_LIM Fordulatszam-szabalyozé als6
nyomatékhatar

2 SPD_TOR_MAX_LIM Fordulatszam-szabalyoz6 felsd
nyomatékhatar

3 TORQ_USER_CUR_LIM Felhasznalo6i aramkorlat

4 TORQ_INV_CUR_LIM Bels6 aramkorlat

5 TORQ_MIN_LIM Egyéb min. nyomaték korlat

6 TORQ_MAX_LIM Egyéb max. nyomaték korlat

7 TREF_TORQ_MIN_LIM Nyomaték alapjel min. korlat

8 TREF_TORQ_MAX_LIM Nyomaték alapjel max. korlat

9 FLUX_MIN_LIM Fluxus alapjel min. korlat

10 FREQ_MIN_LIMIT Fordulat/frekvencia min. korlat

11 FREQ_MAX_LIMIT Fordulat/frekvencia max. korlat

12 DC_UNDERVOLT Fesziltségcstkkenés korlat

13 DC_OVERVOLT Tulfeszlltség korlat

14 TORQUE LIMIT Egyéb nyomaték korlat

15 FREQ_LIMIT Egyéb fordulatszam/frekvencia korlat

C-6. tablazat. 1. hibaszé (3.05 aktudlis jel)

Bit Név Leiras
0 SHORT CIRC A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
1 OVERCURRENT fejezet — Hibakeresés és karbantartas
2 DC OVERVOLT
3 ACx 600 TEMP
4 EARTH FAULT
5 THERMISTOR
6 MOTOR TEMP
7 SYSTEM_FAULT A hibat a rendszer-hibaszé mutatja (3.07
aktualis jel)
8 UNDERLOAD A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
9 OVERFREQ fejezet — Hibakeresés és karbantartas
10 Tartalék
11 Tartalék
12 Tartalék
13 Tartalék
14 Tartalék
15 Tartalék
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C-7. téblazat. 2. hibaszé (3.06 aktudlis jel)

Bit Név Leiras
0 SUPPLY PHASE A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
1 NO M OT D ATA fejezet — Hibakeresés és karbantartas
2 DC UNDERVOLT
3 Tartalék
4 RUN DISABLED A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
5 ENCODER FLT fejezet — Hibakeresés és karbantartas
6 1/0 COMM
7 AMBIENT TEMP
8 EXTERNAL FLT
9 FLT (F2_8) Kapcsolasi frekvencia tullépés
10 Al < MIN FUNC A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
11 PPCC LINK fejezet — Hibakeresés és karbantartas

12 COMM MODULE

13 PANEL LOSS

14 MOTOR STALL

15 MOTOR PHASE

C-8. tablazat. Rendszer-hibaszo (3.07 aktualis jel)

Bit Név Leiras
0 FLT (F1_7) Gyari alapbedllitasi paraméter-fajl hiba
1 USER MACRO Felhasznaldi fajlhiba
2 FLT (F1_4) FPROM miikdési hiba
3 FLT (F1_5) FPROM adathiba
4 FLT (F2_12) 2. belsé id6-szint tulcsordulas
5 FLT (F2_13) 3. bels6 id6-szint tulcsordulas
6 FLT (F2_14) 4. bels6 id6-szint tulcsordulas
7 FLT (F2_15) 5. bels6 id6-szint tulcsordulas
8 FLT (F2_16) Allapotgép tulcsordulas
9 FLT (F2_17) Alkalmazoi program végrehajtasi hiba
10 FLT (F2_18) Alkalmazdi program végrehajtasi hiba
11 FLT (F2_19) lllegalis parancs

12 FLT (F2_3)

Regiszter-stack tulcsordulas

13 FLT (F2_1)

Rendszer-stack tulcsordulas

14 FLT (F2_0)

Rendszer-stack alulcsordulas

15 Tartalék

C-9. tablazat. 1. alarm-szo6 (3.08 aktualis jel)

Bit Név Leiras

0 START INHIBIT A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
fejezet — Hibakeresés és karbantartas

1 Tartalék

2 Tartalék

3 MOTOR T EMP A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.

4 ACx 600 TEMP fejezet — Hibakeresés és karbantartas

5 ENCODER ERR

6 Tartalék

7 Tartalék

8 Tartalék

9 Tartalék

10 Tartalék

11 Tartalék

12 COMM MODULE A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.

13 THERMISTOR fejezet — Hibakeresés és karbantartas

14 EARTH FAULT

15 Tartalék
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C-10. tablazat. 2. alarm-sz¢6 (3.09 aktualis jel)

Bit Név Leiras

0 ALM (A_Q) Halozati hiba fajl sértilt

1 UNDERLOAD A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
fejezet — Hibakeresés és karbantartas

2 Tartalék

3 DC UNDERVOLT A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.

4 DC OVERVOLT fejezet — Hibakeresés és karbantartas

5 OVERCURRENT

6 OVERFREQ

7 ALM (A_16) Hiba a ’‘powerfail.ddf’ fajl visszatoltésénél

8 ALM (A_17) Hiba a ‘powerdownl.ddf’ fajl
visszatoltésénél

9 MOTOR STALL A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.

10 Al < MIN FUNC fejezet — Hibakeresés és karbantartas

11 Tartalék

12 Tartalék

13 PANEL LOSS A lehetséges hibak és intézkedéseket Id. 7.
fejezet — Hibakeresés és karbantartas

14 Tartalék

15 Tartalék
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