ROBOTICS

IRB 1660ID
Industrieroboter
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Bis zu 10 % kiirzere Zykluszeiten

Das kompakte Handgelenk des IRB 1660ID verfiigt Uber leis-
tungsstarke Motoren, die schnelle und sichere Bewegungen
bei maximaler Beschleunigung und Geschwindigkeit erlauben,
ohne dass dabei Kabel beschadigt werden. In Kombination
mit der QuickMove-Technologie sind so bis zu 10 % kiirzere Zy-
kluszeiten als mit vergleichbaren Robotern méglich.

Herausragende Qualitaten beim SchweiBen

Leistungsstarke und hochqualitative LichtbogenschweiB-Pro-
zesse gewinnen immer mehr an Bedeutung. Um hohe Stiick-
zahlen in der Produktion zu erreichen, muss vor allem die
Drahtzufiihrung nahe am Lichtbogen erfolgen. Der IRB 1660ID
verfligt Uber einen robusten Oberarm, der bis zu 6 kg schwere
SchweiBbrenner fiihren kann. Zusammen mit der TrueMove-
Technologie und der neuen Bewegungs-Option ,Accuracy
mode“ wird eine Bahnwiederholgenauigkeit von 0,05 bezie-
hungsweise 0,08 mm fiir exzellente SchweiBergebnisse er-
reicht.

Sichere Roboterbewegungen fiir kompakte Zellen

Mithilfe von RobotStudio, der Offline-Simulations- und Pro-
grammiersoftware von ABB, lassen sich duBerst kompakte
SchweiBzellen mit einem oder mehreren IRB 1660ID erstellen.
Die Roboter konnen sehr nah zueinander platziert werden, mit
geringem Risiko von hitzebedingten Verformungen am Werk-
stlick. Simulationen in RobotStudio helfen dem Anwender,
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Wenn es auf sehr kurze Zyklus-
zeiten, hohe Vielseitigkeit und ein
leistungsstarkes Handgelenk an-
kommt, dann ist der flexible IRB
1660ID genau die richtige Wahl.

sichere Roboterbewegungen mit maximaler Beschleunigung
und Geschwindigkeit zu erstellen und so méglichst kurze
Zykluszeiten zu erreichen. Kompakte Zellen maximieren den
Durchsatz, garantieren eine hohe Teilequalitat und bieten eine
unlibertroffene Zuverlassigkeit.

Schnell, agil und zuverldssig bei der Maschinenbedienung
Das kompakte Handgelenk erlaubt schnelle und wiederholbare
Bewegungen bei maximaler Beschleunigung, ohne dass das
Integrated DressPack beschadigt wird. In besonders schma-
len Arbeitsbereichen besteht zudem kein Kollisionsrisiko.
Zusammen bieten die Achsen 4-6 einen Arbeitsbereich von
1.390°, was besonders in CNC-Maschinen von Vorteil ist. Dank
Schutzart IP67 und besonderem Kabelschutz verursacht der
Roboter bis zu 50 % geringere Wartungskosten und bietet eine
langere Produktlebensdauer.

Vereinfachte Programmierung

Die Roboterprogrammierung ist dank voller Kontrolle der
Kabelbewegungen, des kompakten Handgelenks sowie ei-
ner TCP-Umorientierungs-Genauigkeit von 0,3 mm (Option
»Absolute Accuracy” notwendig) extrem einfach.

Einsatzbereiche

« LichtbogenschweiBen
« Maschinenbedienung
« Materialhandhabung



Spezifikation Arbeitsbereich
Roboterversion Reichweite Traglast
IRB 1660ID-4/1.55 1,55m 4 kg P ~_
-~ ~
IRB 1660ID-6/1.55 1,55m 6 kg // z ~N
.
/ \
Anzahl der Achsen: 6 // \\
o T Q
Zusatzlast: beide Versionen kénnen mit zu- / /,/ - ~ N \
satzlichen Lasten versehen werden: // \ g
10 bzw. 12 kg am Oberarmge- NI [/ ) %9
hause, 15 kg am Unterarm und Q 7 X\ \ N
15 kg am Rahmen von Achse 1 \r _"\_\
Schutzart / Ausfihrung: IP40 / Standard (Handgelenk: IP67) \ \ / -\ /
Montageart: Boden, Wand, Decke, geneigt \ il N \\ /
- 2/ b
Robotersteuerung: IRC5 Compact, & ~ w \ /
IRC5-Standardsteuerung, & ~ /\ / /
IRC5 Panel Mounted Controller, / /‘ N
OmniCore C30, ,\ /:/, S
OmniCore C90XT, | /
OmniCore V250XT, NN .
OmniCore V400XT ! ;14 os
1237 1537
Leistung

Positionswiederholgenauigkeit:

Bahnwiederholgenauigkeit:

0,02 mm

0,05 mm (6-kg-Version)
0,08 mm (4-kg-Version)

Bewegung Arbeitsbereich Max. Achsgeschwindigkeit
Achse 1 +180° bis -180° 180°/s
Achse 2 +150° bis -90° 180°/s
Achse 3 + 79° bis -238° 180°/s
Achse 4 +175° bis -175° 320°/s
Achse 5 +120° bis -120° 360°/s
Achse 6 +400° bis -400° 500°/s

Elektrische Anschliisse

Netzspannung: 200-600V, 50/60 Hz
Leistungsaufnahme: 0,62 kW

MaBe / Gewicht

Robotergrundflache: 484 x 648 mm

Hoéhe: 1392 mm

Gewicht: 260 kg
Betriebsbedingungen

+5 °C bis +45 °C
-25 °C bis +55 °C
bis zu +70 °C

Umgebungstemperatur:
Bei Transport und Lagerung:

Kurzfristig (max. 24 Stunden):

Relative Luftfeuchtigkeit: max. 95 %
Gerduschpegel: <70dB (A)

Emission: EMC/EMI-abgeschirmt
ABB AG

Division Robotics

Gruner Weg 6

61169 Friedberg

Telefon: +49 60 3185-0

E-Mail: robotics@de.abb.com

www.abb.de/robotics

Hinweis:

Technische Anderungen der Produkte sowie Anderungen im Inhalt dieses Dokuments
behalten wir uns jederzeit ohne Vorankindigung vor. Bei Bestellungen sind die jeweils ver-
einbarten Beschaffenheiten maBgebend. Die ABB AG Ubernimmt keinerlei Verantwortung
fur eventuelle Fehler oder Unvollstandigkeiten in diesem Dokument.

Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Gegenstan-
den und Abbildungen vor. Vervielfaltigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwertung seines
Inhaltes —auch von Teilen —ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch die ABB AG
verboten.

Copyright©2024 ABB, alle Rechte vorbehalten

8/24



