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1 Giivenlik

1.1  Genel Giivenlik Bilgileri
“Guvenlik” bélimdnde, cihazin kullanimi i¢in glvenlik agisindan g6z 6ninde bulundurulmasi
gereken konular yer almaktadir.

Cihaz, en son teknolojiye gore uretilmistir ve ¢galisma acgisindan glvenlidir. Cihaz, test edilmistir
ve fabrikadan dizgin bir durumda c¢ikmistir. Calisma siresince bu durumun korunmasi igin
kilavuzdaki gereksinimlerin yanisira belgeler ve sertifikalar da g6z 6nidnde tutulmali ve
uygulanmalidir.

Cihazin calismasi silresince genel givenlik gereksinimlerine uyulmalidir. Genel bilgilere ek
olarak, kilavuzun her bolimu 6zel glvenlik agiklamalariyla birlikte iglemler ile ilgili bilgiler veya
prosedur talimatlari igermektedir.

Personel ve gevrenin optimum sekilde tehlikelere karsi korunmasi ve cihazin glvenli ve
sorunsuz bir gekilde calismasi sadece tum guvenlik bilgilerine uygun hareket edilmesiyle
saglanabilir.

1.2 Kullanim amaci

Bu cihaz asagidaki kullanimlar igin tasarlanmistir:
» Elektrik iletkenligine sahip sivi, kagit hamuru veya hamurumsu maddeleri tagimak.

» Genis hacim tasarim Unitesi secilmisse ¢alisma hacmi veya genis hacim uUnitelerinin akis
hizini 6lgmek (sabit basing / sicaklikta).

Kullanim amaglari asagdidakileri de kapsamaktadir:
» Bu kilavuzdaki talimatlari okuyup uygulayin.
» Teknik degerlere uygun hareket edin; bkz. bolim “Teknik sinir degerleri”.

« Olgiim icin sadece izin verilen sivilari kullanin; bkz. “izin verilen sivilar”.

1.3 Hatal kullanim

Cihazin asagidaki sekillerde kullaniimasi yasaktir:

» Borularda esnek adaptdr olarak kullanmak, 6rn. boru ofsetleri, titresimleri, uzatmalarini
kompanse etmek, vb. igin.

+ Tirmanma amagch kullanmak, érn. montaj amaciyla.
» Harici yukler igin destek olarak kullanmak, 6rn. borulara destek amaciyla, vb.

* Malzeme kazanimi, 6rn. isim plakasi Uzerini boyayarak veya kaynakla/lehimle parca
ekleyerek.

+ Malzeme kaybi, 6rn. muhafazayi delerek.

Onarim, degisiklik ve gelistirme veya yedek pargalarin montajina sadece kilavuzda belirtildigi
sekilde izin verilmektedir. Diger islemler ABB Automation Products GmbH tarafindan
onaylanmalidir. ABB tarafindan yetki verilmis uzman tesisler tarafindan yapilan onarimlar buna
dahil degildir.
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1.4 Teknik simir degerleri

Cihaz, sadece isim plakasi Uzerinde yer alan degerler ve veri dosyalarinda belirtilen teknik sinir
degerleri dahilinde kullaniimak Gzere tasarlanmistir.

Asagidaki teknik sinir degerleri uygulanmalidir:

+ lzin verilen sivi sicakligi (TS) igindeki izin verilen basing (PS), basing-sicaklik nominal
degerlerini asmamalidir.

+ Maksimum galisma sicakligi agiimamalidir.
+ Izin verilen ortam sicakhigi asiimamalidir.
* Muhafaza koruma sinifina uygun hareket edilmelidir.

» Akis olger primeri, motor, pompa, transformatér gibi gliclii manyetik alanlar yakininda
calistinimamalidir. Yaklasik 100 cm'lik minimum mesafe korunmalidir. Celik pargalar tGzerine
montaj yapilirken (6rn. ¢elik braketler), yaklagik 100 mm'lik minimum mesafe korunmalidir
(IEC801-2 ve IECTC77B'ye gore).

1.5 izin Verilen Sivilar

Swvilar dlgulirken, asagidaki hususlar g6z éniinde bulundurulmalidir:

« Sivilar sadece, en son teknoloji ve kullanicinin galisma deneyimine gore, sivilarla temas
eden bilesenlerin (sinyal elektrotlari, toprak elektrotlari, dolgular ve proses baglantilari,
koruyucu plakalar veya koruyucu flanglar) kimyasal ve fiziksel 6zelliklerinin ¢alisma édmri
boyunca etkilenmeyecegi garanti edilirse kullanilabilir.

+ Ozellikleri bilinmeyen sivilar veya asindirici maddeler, operatér, cihazin giivenli durumunu
saglamak igin dizenli ve uygun testleri yapabiliyorsa kullanilabilir.

+ [sim plakasi iizerindeki bilgilere uygun hareket edin.

1.6 Operator sorumlulugu

+ Olgiilecek korozif ve agindirici maddeler kullaniimadan énce operatér, dlglilecek maddelerle
temas eden tim pargalarin direncini belirlemelidir. ABB herhangi bir sorumluluk kabul
etmemekle birlikte, size yardimci olmaktan memnun olacaktir.

» Operatorler kurulum, fonksiyon testleri, onarim ve elektrikli cihazlarin bakimi konusunda
Ulkelerinde yururlikte olan ulusal mevzuatlara kesinlikle uymalidir.

1.7 Personelde bulunmasi gereken nitelikler

Cihazin kurulmasi, devreye alinmasi ve bakimi sadece tesis operatori tarafindan yetki verilmis
egitimli uzman personel tarafindan gercgeklestirilebilir. Uzman personel, kilavuzu okumus ve
anlamis olmali ve talimatlara uygun hareket etmelidir.

D184B133U02-Draftl FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) EN-5
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1.8 Kurulum giivenlik bilgileri

Asagidaki talimatlara uygun hareket edin:

» Akis yonu cihaz, etiketliyse Uzerinde belirtilen akis yénuyle uyumlu olmahdir.

» Tdm flans civatalari igcin maksimum torklara uygunlugu saglayin.

» Cihazlari, mekanik gerilim olmadan kurun (burulma, egilme).

* Flans ve plaka unitelerini, es dizlemli karsi flanslari kullanarak takin.

» Sadece amagclanan ¢alisma sartlari i¢in ve uygun contalari kullanarak cihazlari kurun.

* Flans civata ve somunlarini boru hatti titresimlerine kargi sabitleyin.

1.9 Elektrik kurulumu giivenlik bilgileri

Elektrik kurulumu sadece yetkili uzmanlar tarafindan elektrik planlarina gére gergeklestirilebilir.

Kilavuzdaki elektrik baglantisi bilgilerine uygun hareket edin. Aksi takdirde elektrik korumasi
etkilenebilir.

Olcii sistemini, gereksinimlere gore topraklayin.

1.10 Cahstirma giivenlik bilgileri

Sicak sivilarla galisirken, ylzeyle temas yanikla sonuglanabilir.

Asindirici sivilar dolgu ve elektrotlarda korozyon ve asinmaya neden olabilir. Sonug olarak,
basingh sivilar sizabilir.

Flans veya proses baglanti contalarindaki (6rn. aseptik disli boru baglantilar, Uglii Kelepge vb.)
asinma, basingli ortamda sizintiya neden olabilir.

Kullanilan dahili diiz contalar, CIP/SIP iglemleri sirasinda kirilganlasabilir.

1.11 Bakim ve denetim giivenlik bilgileri

Uyari — insanlar igin risk!

Muhafaza kapagi agikken, EMC ve kontaga karsi koruma askiya alinir. Muhafaza iginde
kontak riski tagiyan elektrik devreleri bulunmaktadir.
Muhafaza kapagi agilmadan 6nce yardimci gli¢ kapatiimahdir.

Uyari — Iinsanlar igin risk!

= DN 450 cihazlarin denetim vidasi (yodun sivi bosaltimi igin) basing altinda olabilir. Firlayan
parca ciddi yaralanmalara yol agabilir.
Denetim vidasini agmadan énce borularin basincini alin.

6 - EN FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02-Draftl
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Duzeltici bakim sadece egitimli personel tarafindan yapilabilir.
+ Cihazi s6kmeden dnce cihazin, bitisik baglanti hatlarinin veya kaplarin basincini alin.
» Cihazi agmadan 6nce, 6lgme igin tehlikeli madde kullanilip kullaniimadigini kontrol edin.
Cihaz icinde hala tehlikeli malzeme madde bulunabilir ve cihaz agildiginda disari sizabilir.
» Calisma sorumlulugu kapsaminda belirtildigi gibi, asagidaki hususlari diizenli olarak kontrol
edin:
" basing tagiyan duvarlar/basingli cihaz dolgusu
"~ &lgtimle ilgili fonksiyon
~ sizdirmazlik
" asinma (korozyon)
2 Tasima

2.1 Denetim

Cihazlar hatali tagima sonucu ortaya ¢ikabilecek hasarlara karsi kontrol edin. Tasima sirasinda
olusan hasarlar, tagsima belgelerine kaydedilmelidir. Tim hasarlarin kurulumdan énce ve zaman
gecmeden tasiyici tarafindan karsilanmasi talep edilmelidir.

2.2 Tasima hakkinda genel bilgiler

Cihazi 6lgum tesisine tagirken agagidakileri uygulayin:

Agirhik merkezi, cihaz merkezinde olmamalidir.

PTFE/PFA donanimli cihazlarin proses baglantilarindaki koruyucu plakalar ve toz kapaklari
sadece kurulumdan 6nce gikariimalidir. Olasi sizintiyl 6nlemek i¢in, dolgunun hasarsiz ve
kesiksiz oldugundan emin olun.

Flansh Gniteler, aktarici muhafazasi veya terminal kutularindan kaldiriimamalidir.

D184B133U02-Draftl FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) EN-7
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2.3 DN 450'den daha Kkiiciik flansh iinitelerin tasinmasi

Uyari — Kayan saya¢ nedenli yaralanma tehlikesi.

Tdm cihazin agirhk merkezi, kaldirma kayislarindan daha yukarida olabilir.
Tasima sirasinda cihazin kontrol disi olarak donmemis ve kaymamis oldugundan emin olun.
Olgim tUpunU yanlamasina destekleyin.

DN 450'den daha kiguk flangl Uniteler i¢in kaldirma kayisi kullanin. Cihazi kaldirirken kayislar
her iki proses baglantisina da sarin. Muhafazaya zarar verebilecegi icin zincir kullanmaktan

kaginin.

G00016

G00018

Sekil 2: DN 450'den daha blyuk flangli Gnitelerin tagsinmasi

8 - EN FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02-Draftl
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3 Kurulum

3.1 Kurulum Gereksinimleri

Cihaz her iki yonde akis hizini élger. Fabrika ayar sekilde gosterildigi
gibi ileri akistir. 3.

L= F 4=

L=l =]

G00156

Sekil 3

Asagidaki hususlara uygun hareket edilmelidir:

3.1.1 Elektrot ekseni

Elektrot ekseni (1) mimkunse yatay, degdilse yatayla en fazla 45° agi
yapmalidir.

G00041

Sekil 4

3.1.2 Giris ve ¢ikis boru boliimleri

Diiz girig boliimii
>3 x DN
DN = Akim olger primer boyutu

» Dogrudan élgum tlpu (1) 6niine montaj elemanlari, manifold, valf
vb. monte etmeyiniz.

» Valf plakalarinin akim &lger primeri 6nliine kadar gelmemesi igin
kelebek valfler kullaniimahdir.

» Valfler veya diger kapama bilesenleri ¢ikis boru bélimine
takilimahdir (2).

+  Olglim hassasiyeti uyumlulugu igin giris ve ¢ikis boru bélimlerini
g6z 6nlinde bulundurun.

S L

3xDN 2xDN

Diiz gikig boliimii
>2xDN

G00037

Sekil 5

3.1.3 Dikey baglantilar

* Asindirici sivilarin élgimiinde dikey kurulumlarda, akis yonu
tercihen asagidan yukari dogru.

G00039

Sekil 6

3.1.4 Yatay baglantilar

«  Olcilim tiipii siirekli olarak tam dolu olmalidir.
* Gaz cikisi igin baglantida hafif bir egim saglayin.

N

K

G00038

Sekil 7

3.1.5 Serbest giris veya cikis

» Akim dlgeri en yuksek noktaya veya boru hattinin bosaltim
kismina kurmayin; akim élger bos ¢alisir, hava kabarciklari
olusabilir (1).

*  Boru hattinin siirekli olarak dolu olmasi icin bos giris veya gikislar
icin bir sivi giris deposu saglayin (2).

G00040

Sekil 8

3.1.6 Pompalara yakin kurulum

» Pompa veya dider vibrasyon yaratan ekipman yakinina kurulacak
akim olger primerleri igcin mekanik korumalar kullanmak yararlidir.

@

—{H ]
—1t
—{ T

G00043

Sekil 9
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3.2 Kurulum

3.2.1 DN 400'den daha biiyiik dl¢ciim uzunluklari icin destekler

Uyan - Pargalara hasar potansiyeli!

Cihazin hatali desteklenmesi muhafazanin deformasyonuna ve i¢ manyetik bobinlerinde
hasara yol acabilir.
Destekleri muhafazanin kenarina yerlestirin (bkz. sekildeki ok isaretleri).

DN 400'den daha blUyuk olgum boyutlari olan cihazlar yeterli saglamliktaki temel Uzerinde
destek kullanilarak monte edilmelidir.

G00019

Sekil 10: DN 400 den daha blylk 6lgim boyutlari igin destek

3.2.2 Kurulum hakkinda genel bilgiler

Kurulum sirasinda asagidaki hususlar g6z énitinde bulundurulmahdir:

Olglim tipi her zaman dolu olmalidir.

Akis yonu, eger varsa etiket Gzerinde belirtilen akis ydnuyle ayni olmalidir.
Tdm flang civatalarinin maksimum torklarina uymaniz gerekmektedir.
Cihazi mekanik gerilim olmadan kurun (burulma, egilme).

Flans ve conta Unitelerini es duzlemli karsi flanglar kullanarak takin ve sadece uygun conta
kullanin.

Sadece sivi ve sivi sicakliklariyla uyumlu malzemeden yapilmis contalar kullanin.

Olasi turbilans, cihaz hassasiyetini etkileyebilecegi i¢in contalar akim alanina kadar
uzanmamaldir..

Boru hatti cihaz Uzerinde istenmeyen gug ve torka neden olmamalidir.
Elektrik kablolarini takmaya hazir olana kadar kablo konektdrleri igindeki tipalari ¢gikarmayin.
Onemli oranda vibrasyonsuz bir konuma ayri bir aktarici (MAG-XE) kurulmalidir.

Aktaricinin dogrudan gines isigina maruz kalmasini nleyin. Gerektigi sekilde duzgin
glines korumasi saglayin.

Kurulum sahasi secgerken, terminal muhafazasinin veya aktarici bélmesinin nem
almayacagindan emin olun.

Not

IDM'lerin kurulum kosullari ve montaji hakkinda daha fazla bilgi i¢in, cihazin veri dosyasina
basvurun.
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3.2.3 Olciim tiipii montaji

Cihaz, kurulum kosullari g6z éninde bulundurularak herhangi bir yerdeki boru hattina monte
edilebilir.

Uyar - Cihaza hasar riski!

Flans veya proses baglanti contalari ile grafit kullanimi yasaktir. Bazi durumlarda, élgiim
tiplndn i¢ kisminda iletken bir tabaka olusabilir. Dolgularda (PTFE) hasari 6nlemek igin boru
hatlarinda vakum soklarindan kaginilmalidir. Vakum soklari cihazi bozabilir.

1. Eger varsa, 6lgiim tipUnin sag ve sol yanindaki koruyucu plakalari ¢ikarin. Olasi sizintiyi
onlemek icin, flans Gzerindeki dolgunun hasarsiz ve kesiksiz oldugundan emin olun.

2. Olguim tipini borular arasina ve ayni diizleme yerlestirin.

3. Contalar ylzeyler arasina takin.

o Not
l En iyi sonug icin, akim olger primer contasinin, élgim tiplne esmerkezli olarak yerlestiginden
emin olun.

4. Her bolimin "Tork bilgileri’ne gére uygun civata kullanin.
5. Digli somunlarini hafifce gres ile yaglayin.

6. Somunlari sekilde gosterildigi gibi capraz sekilde sikin. "Torklar" basligi altinda belirtilen tork
degerlerini uygulayin.

Somunlari 6nce maksimum torkun %50'si kadar, sonra %80'i kadar ve en son olarak da
maksimum tork degerinde sikin. Maksimum tork degerini gegmeyin.

G00034

Sekil 11
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3.2.4 Tork bilgileri

DE21 ve DE23
DN nominal Nominal . izl sl Plaka modgl_lerl Igin
boyutu basing ulizellr mo_sje_l BT Uniteleri CELELEN
uniteler proses
baglantilari

mm ing PN Nm Nm Nm

3-8 %" 40 4 x M12 8 2,3 6,5

10 %" 40 4 x M12 8 7 6,5

15 V5" 40 4 x M12 10 7 9

20 2 40 4 x M12 16 11 20

25 1" 40 4 x M12 21 15 32

32 154" 40 4 x M16 34 26 56

40 115" 40 4 x M16 43 33 80

50 2" 40 4 x M16 56 46 30

65 25" 40 8 x M16 39 30 42

80 3¢ 40 8 x M16 49 40 100
100 4 16 8 x M16 47 67 125
125 5" 16 8 x M16 62

150 6" 16 8 x M20 83

200 8" 16 8 x M20 81

250 10¢ 16 8 x M24 120

300 12¢ 16 8 x M24 160

350 14 16 16 x M24 195

400 16“ 16 16 x M27 250

500 20" 10 20 x M24 200

600 24" 10 20 x M27 260

700 28 10 24 x M27 300

800 32¢ 10 24 x M30 390

900 36 10 28 x M30 385
1000 40° 10 28 x M33 480

3.3 Toprak

3.3.1 Toprak baglantilar1 hakkinda genel bilgiler

Cihazi topraklarken asagidaki hususlari uygulayin:
» Topraklama kablosu olarak, cihazla birlikte saglanan yesil/sari kabloyu kullanin.

« Akim olger primeri (flans ve aktarici muhafazasi Gizerinde) icin olan toprak vidasini topraga
baglayin.

* Terminal kutusu veya COPA muhafazasi da topraklanmalidir.

» Plastik veya yalitim astarl borular igin topraklama, toprak plakasi veya toprak elektrotlari
tarafindan saglanir.

« Boru hattinda dengesiz akimlar varsa, akim olger primeri 6n ve arkasina bir toprak plakasi
takin.

+ Olglimle ilgili nedenler dolayisiyla toprak ve boru hattindaki potansiyel ayni olmalidir.
» Terminaller Gzerinden ek bir topraklamaya gerek yoktur.

o Not

l Egder akim olcer primeri plastik veya yalitkan astarl boru hatti icine baglanmigsa, 6zel
durumlarda gegici akim toprak elektrotundan akabilir. Uzun vadede, toprak elektrotu
elektrokimyasal olarak niteligini kaybedecegi icin akim dlger primeri bozulabilir. Boyle 6zel
durumlarda, toprak baglantisi toprak plakalari kullanilarak yapiimalidir.

12 - EN FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02-Draftl
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3.3.2 Sabit flansh metal boru

G00115

Flans tasarimi Plaka tasarimi

Sekil 12

3.3.3 Gevsek flansh metal boru

G00116

Flans tasarimi Plaka tasarimi

Sekil 13

3.3.4 Metal olmayan veya yalitim dolgulu borular

]
|
|
I
] |
|
1 : |
z i ; i 1
: l i
LL:—F | :
! |
2 | [
I -
3 = = ' = G017
Flans tasarimi Plaka tasarimi
Sekil 14
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3.3.5 Paslanmaz ¢elik tasarimh akim 6l¢er primeri , model DE 21 ve DE 23

Paslanmaz celik modeli sekilde gosterildigi gibi topraklayin. Olgiim elemani, adaptér (1) ile
topraklanir ve ek bir topraklama gerekmez.

G00118

Sekil 15

3.3.6 Sert veya yumusak kaucuk dolgulu iiniteler icin topraklama

DN125 ve daha buyuk boyutlu élcim cihazlari igin, dolgu iletken bir madde icerir. Bu 6de siviyi
topraklar.

3.3.7 Koruyucu plakal cihazlar icin topraklama

Koruyucu plakalar olgim tlpu igcindeki dolgunun kenarlarini korumak igin kullanilir, orn.
asindirici sivilar igin. Ayrica, topraklama plakasi olarak islev gorurler.

» Plastik veya yalitkan dolgulu borular i¢in, koruyucu plakayi aynen toprak plakasi gibi
elektriksel olarak baglayin.

3.3.8 [lletken PTFE toprak plakas ile topraklama

DN 10 ... 150 aras! 6lgim boyutlarinda cihazlar igin, PTFE'den Uretilmis topraklama plakalar
bulunmaktadir. Bunlar klasik topraklama plakalari gibi monte edilir.

14 - EN FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE) D184B133U02-Draftl
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3.4 Elektrik baglantis1

3.4.1 Sinyal ve etkinlestirme akim kablosunun hazirlanmasi

Kabloyu uygun boyda kesip gdsterildigi gibi sonlandirin.

o Not
l Kablo sonu mansonlarini kullanin.
- 80 -
15,5 75
17 |
’I»B r-—
S —
G00162
Sekil 16
e —— 43%; x —DE;
3 3
4 4
G00160
G00161
Aktarici tarafi Akim dlger primer tarafi
Sekil 17
1 Olgiim potansiyeli, sari 4 Elektrot sinyal hatti, mavi
2 beyaz 5 SE kelepge (muhafazali)
3 Elektrot sinyal hatti, kirmizi
o Not
l Muhafazalar temas etmemelidir (sinyal kisa devresi).
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Kablolari yonlendirirken asagidakileri uygulayin:

Sinyal ve etkinlestirme akim kablosu sadece birkag¢ milivoltluk bir sinyal tagir ve bu ylzden
muUmkun olan en kisa mesafede yonlendirilmelidir. Izin verilen maksimum sinyal kablosu
boyu 50 m'dir.

Kabloyu elektrik ekipmani veya dengesiz akim, anahtar darbesi ve endiiksiyon yaratabilecek
6gelerin yakinindan yonlendirmekten kaginin. Bu mimkiin degilse, sinyal/etkinlestirme akim
kablosunu metal bir boru iginden gegirin ve boruyu topraklayin.

Tdm uclar muhafazali ve istasyon topradina baglh olmalidir.

Sinyal kablosunu baglanti kutulari veya terminal bloklari Gzerinden gegirmeyin. Bir harekete
gecirme kablosu (beyaz) sinyal hatlarina (kirmizi ve mavi) paralel olarak gegirilir. Dolayisiyla,
akim Olger primeri ve aktarici arasinda tek bir kablo gerekmektedir.

Manyetik serpintiye karsi korunma igin kabloda, SE kelepgesine bagli dis muhafaza
bulunmaktadir.

Kurulum sirasinda kablonun bir su kapani
(1) igcerdiginden emin olun. Dikey 1
kurulumlar igin, kablo rakorlarini asagi
dogru ayarlayin. LJ , LT
pe— G00058
Sekil 18

3.4.2 FXE4000 (MAG-XE) modeli icin sinyal ve etkinlestirme kablosu

Akim olger primeri aktariciya sinyal / (7 N
etkinlestirme akim kablosu ile baglanir (parga I I
no. D173D025U01). Akim dlger bobinlerine G} o @
saha gerilimi, aktarici M1/M2 terminalleri o [ | [
Uzerinden saglanir. Sinyal/etkinlestirme akim 1 1][2][s b
kablosunu akim olger primerine sekilde \\O‘ o
gOsterildigi gibi baglayin. 2—

1 kirmizi ’ ™7
2 mauvi 4 {lﬁ— @—
3 sar ' § m
4 SE kelepgesi . . : .
5 Sinyal kablosu

6 Toprak baglantisi

7 beyaz S

6
G00144
Sekil 19

Terminal tipi Baglanti

1+2 Olgiim sinyali kablolari

3 ic kablo (sar1), dlgiim potansiyeli.

M1 + M2 Manyetik alan etkinlestirme igin baglantilar.

SE Dis kablo muhafazasi.
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3.4.3 1P68 sinifi koruma icin baglanti

IP 68 sinifi korumali akim oélger primerleri icin, maksimum tasma ylksekligi 5 m'dir. Verilen
kablo (parga no. D173D025U01) tim batma gereksinimlerini karsilar

e

I

G00171

Sekil 20

1 Maksimum tasma yuksekligi 5 m

3.4.3.1 Baglanti

1. Akim dlger primeri ve aktariciyl baglamak igin sinyal kablosu (par¢ca no. D173D025U01)
kullanin.

Sinyal kablosunu akim élger primerinin terminal kutusunun igine baglayin.

Kabloyu terminal kutusundan 5 m'lik maksimum tagsma ylksekligi izerinde yénlendirin.
Kablo kutusunu sikin.

o & 0 b

Terminal kutusunu dikkatle kapatin. Kapak contalarinin dizgun yerlestiginden emin olun.

Dikkat - Parcalara hasar potansiyeli!

Sinyal kablosunun digi hasar gérmemelidir. Aksi halde, akim élger primeri igin IP 68 sinifi
koruma saglanamaz.

o Not
1 Opsiyonel olarak, akim olger primeri sinyal kablosu, terminal kutusuna bagli olarak siparis
edilebilir.

3.4.3.2 Baglanti kutusunun yerlestirilmesi

Terminal kutusu sahada yerlestirilecekse, 6zel bir yerlestrme malzemesi siparis edilebilir

(siparis no. D141B038U01). Yerlestirme sadece akim olger primerinin yatay kuruldugu
durumlarda muimkunddar.

Calisma sirasinda asagidaki talimatlari uygulayin:

Uyari - Genel tehlikeler!

Mihirleme malzemesi zehirli. ilgili tim glivenlik 6nlemlerini uygulayin.

Risk agiklamalari: R20, R36/37/38, R42/43

Solunmasi durumunda zararli. Dogrudan cilt temasindan kaginin. Gézler igin tahris edici.
Guvenlik onerisi: P4, S23-A, S24/25, S26, S37, S38

Uygun koruyucu eldiven giyin ve havalandirmanin yeterli oldugundan emin olun.

Herhangi bir hazirliga baslamadan énce Uretici tarafindan saglanan talimatlari uygulayin.
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Hazirhk

Nem girisini 6nlemek i¢in sizdirmazlik islemlerine baslamadan énce kurulumu tamamlayin.
Baslamadan 6nce, tim baglantilarin dogru yerlesip yerlesmedigini ve saglamligini kontrol
edin.

Terminal kutusunu fazla doldurmayin. Yerlestirme malzemesini O-halka ve
conta/yataklardan uzak tutun (bkz. asagi)

Bir NPT %" dis kullaniimigsa, yerlestirme malzemesinin kanallara sizmasini énleyin.

Prosediir

N o o b~ 0N~

Dis sargiyi Uzerinde gdsterilen kisimlardan makasla keserek gikarin.

Merkez klips Uzerindeki kauguk ug kapaklarini ¢ikarin. Klipsi ¢ikarin.

Her iki bileseni uniform bir karigsim olusturana kadar yogurun.

Cantayi bir késesinden kesin.

Terminal kutusunu, baglanti kablosu lizerine kadar yerlestirme malzemesiyle doldurun.
Kapagi kapatmadan énce malzemenin kurumasi ve gazi bosaltmak igin bekleyin.

Paketleme malzemesinin ve kurutma ¢antasinin ¢cevreye zarar vermeyecek sekilde
atildigindan emin olun.

G00167
Sekil 21
1 Paketleme gantasi 4 MuhUrleme malzemesi
2 Kurutma gantasi 5 Doldurma yuksekligi
3 Kelepge
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3.4.4 Ara Baglanti Semalan

3.4.4.1 FXE4000 (COPA-XE), analog iletisim (HART dahil)

b)[10| 9

a)|co|E9 2- |1+

V9| V8| P7|G2|X1

—~
1 2

+
z
-

—~ —
3 4

G00061

Sekil 22

1 a) Olgekli darbe ¢ikigl, pasif:

Ayarlanabilir darbe genigligi 0,1 -2000 msn, V8, V9, terminalleri, E9, C9 iglevi
Optocoupler spesifikasyonlari: fias 5 kHz, 0V S Ugg, <2V, 16 V < Ucgy < 30V,
OMA<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

b) Olgekli darbe ¢ikisi, aktif:
Ayarlanabilir darbe genisligi 0,1 -2000 msn, V8, V9, terminalleri, 9, 10 iglevi

20 mA <I =150 mA, fas < 4 Hz, darbe genigligi < 50 msn, darbe Tey < 25 ms; acgik/kapali
orant: 1:4 (Tagik © Tkapan), fmaks 9 kHz, 2mA <120 mA; 16 V<U <30V

2 Kontak cikisi:

islev, yazilim iizerinden sistem monitériinde segilebilir, bos boru, maks.-min.-alarm veya
VIR kontak c¢ikisi*, G2, P7 terminalleri
Optocoupler spesifikasyonlari: f.s 5 kHz,
OV<SUce =2V,16V=Ucy=<30V,
OmA < Iceq = 0,2mA, 2mA < lcg. < 220mA
3 Kontak cikisi:

islev yazihm {zerinden harici sifir doniisii olarak secilebilir, harici bitiinleyici reset, harici
toplayici durdurma, G2, X1 terminalleri
Optocoupler spesifikasyonlari: 16 V< U <30V, Ri = 2 kQ
4 Akim cikisi:
Ayarlanabilir, terminaller +/-, Akim < 600 Q 0/4 ... 20 mA igin,

Akim <1200 Q 0/2 ... 10 mA igin, Akim <2400 Q0 ... 5 mA igin,
Secenek: HART Protokoli

5 Besleme Giicii:
Bkz. isim plakasi
6 Islevsel topraklama

*) Fabrika ayari “ileri dogru yon” sinyali.
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3.4.4.2 FXE4000 (COPA-XE), dijital iletisim
PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCI!I igin gegerli

1 PA+| PA-
2| Ux|V8|P7T| A|B|+ |- 2- | 1+
3| Ux| V8| P7|+VD| A | B [GND| | N | L @
4 FF+| FF- T PE
G00064
Sekil 23
1 PROFIBUS PA

PA+, PA- Terminallleri: IEC 61158-2 (Profil 3.0) e gére PROFIBUS PA igin baglanti,
U=9-32V, =13 mA (normal galisma); 17 mA (hata kosulu / FDE)

ASCII Protokolii (RS485):

Ux, V8 Terminalleri: Olgekli darbe gikisi, pasif (Optocoupler), 0,1 msn - 2000 msn
araliginda ayarlanabilir darbe,

Optocoupler spesifikasyonlari: fas 5kHz, 0 V < Uge, < 2V, 16 V < Ucey < 30V,
OMA<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

Ux, P7 Terminalleri: Kontak ¢ikisi, yazilim ile segilebilir islev, 6rn. sistem monitoérine, bos
boru, maks. — min. —alarm veya V/R kontak ¢ikisi

Optocoupler spesifikasyonlari: fas 5kHz, 0 V < Ugg £ 2V, 16V < Ucgy < 30V,

O0mA<Icen =0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

A, B Terminalleri: ASCII Protokoli kullanan iletisim igin seri veri hattt RS485

+, - Terminalleri: Akim ¢ikisi, Terminaller: +/-, akim < 600 Q0/4 - 20 mA arasi i¢gin

PROFIBUS DP:

Tasarim 2 gibi fakat PROFIBUS DP igin +VD, A, B, GND terminal baglantilari EN 50170 e
gére
FOUNDATION Fieldbus:

FF+, FF- Terminalleri: FOUNDATION Fieldbus (H1) igin baglanti IEC 61158-2,
U=9..32V, =13 mA (normal galisma); 17 mA (hata kosulu / FDE) ye gore

Besleme Giicii:
Bkz. isim plakasi
islevsel topraklama
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3.4.4.3 FXE4000 MAG-XE, analog iletisim (HART dahil)

F\REEE
1 & EEEETED S |T
volve[prfaz[xi[ +[- [N[L] & mt|m2]2s| 2| 1]1s|3] (5 6
BT .
PE = §§
1 23 4 5 | _——
7 8 9 [10 | [11 =6
~ R !
@D > B |
kt_—:/ ]

O 6 B0 BB

G00065

Sekil 24

1

> 0 N O

“)

a) Olgekli darbe cikisi, pasif:

Ayarlanabilir darbe genigligi 0,1 -2000 msn, V8, V9, terminalleri, E9, C9 iglevi
Optocoupler spesifikasyonlari: f s 5kHz, 0 V < Ugg £ 2V, 16 V < Ucgy < 30V,
O0mA<Icen =0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

b) Olgekli darbe gikisl, aktif:
Ayarlanabilir darbe genisligi 0,1 -2000 msn, V8, V9, terminalleri, 9, 10 iglevi

20 mA <1 =150 mA, fas < 4 Hz, darbe genigligi < 50 msn, darbe Tey < 25 msn; agik/kapali
orant: 1:4 (Tagk © Tkapan), fmaks 5 kHz, 2 MA<1<20 mA; 16 V<U<30V

Kontak cikisi:

islev yazihm {zerinden sistem monitériinde segilebilir, bos boru, maks.-min.-alarm veya
V/R kontak c¢ikisi*, G2, P7 terminalleri

Optocoupler spesifikasyonlari: fas 5kHz, 0 V < Ugg, < 2V, 16V < Ucgy < 30V,
OMA<Icen=<0,2mA, 2 mA < Icg. <220 mA

Kontak girisi:

islev yazilm Gzerinden harici sifir ddniisii olarak segilebilir, harici biitiinleyici reset, harici
toplayici durdurma, G2, X1 terminalleri

Optocoupler spesifikasyonlari: 16 V< U <30V, Ri = 2 kQ

Akim c¢ikisi:

Ayarlanabilir, terminaller +/-, Akim < 600 Q 0/4 ... 20 mA igin,

Akim £1200 Q 0/2 ... 10 mA igin, Akim £2400 Q 0 ... 5 mA icin,

Secenek: HART Protokolu

Besleme Giicii:

Bkz. isim plakasi

islevsel topraklama

Beyaz 9 Kirmizi 11 Celik muhafaza
Mavi 10 Sari

Konvertor B Akim dlger primeri

Fabrika ayari “ileri dogru yon” sinyali.
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3.4.4.4 FXE4000 (MAG-XE), dijital iletisim
PROFIBUS DP, PROFIBUS PA, FOUNDATION Fieldbus, ASCI!I i¢in gecerli

1 PA+| PA-
2(Ux| V8| PT| A| B+ | - []|2]1+ '
3 Ux| v8 | P7 |+VD| A | B |GND| N L 3
4 Fre| FE- T ||v|1|r\/|2|zs|J2|1|1s|3|,_%|
A ]
PE L — §§
& D Hr
S f/
7 8 9 10 11
— o
@D el
§§_—j/
] Dbl (10 GG
6= G00066
Sekil 25
1 PROFIBUS PA

> © N O

PA+, PA- Terminallleri: IEC 61158-2'e (Profil 3.0) gére PROFIBUS PA igin baglanti,
U=9-32V, =13 mA (normal galisma); 17 mA (hata kosulu / FDE)

ASCII Protokolii (RS485):

Ux, V8 Terminalleri: Olgekli darbe gikisi, pasif (optocoupler), 0,1 msn-2000 msn
araliginda ayarlanabilir darbe,

Optocoupler spesifikasyonlari: fas 5kHz, 0 V < Uge < 2V, 16 V < Ucey < 30V,
O0mA<Icen =0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

Ux, P7 Terminalleri: Kontak ¢ikisi, yazilim ile segilebilir iglev, 6rn. sistem monitérine, bos
boru, maks. — min. —alarm veya V/R kontak ¢ikisi

Optocoupler spesifikasyonlari: fas 5kHz, 0 V < Ugg £ 2V, 16V < Ucggy < 30V,

O0mA<Icen =0,2mA, 2 mA < lcg. <220 mA

A, B Terminalleri: ASCII Protokoli kullanan iletisim igin seri veri hattt RS485

+, - Terminalleri: Akim cikisi, Terminaller: +/-, akim < 600 Q0/4 - 20 mA arasi igin
PROFIBUS DP:

Tasarim 2 gibi fakat PROFIBUS DP igin +VD, A, B, GND terminal baglantilari EN 50170'a
gére

FOUNDATION Fieldbus:

FF+, FF- Terminalleri: FOUNDATION Fieldbus (H1) i¢in baglanti IEC 61158-2'ye gore,
U=9..32V, =13 mA (normal calisma); 17 mA (hata kosulu / FDE)

Besleme Giici:
Bkz. isim plakasi

islevsel topraklama

Beyaz 9 Kirmizi 11 Celik muhafaza
Mavi 10 Sari

Konvertor B Akim dlger primeri
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4 Devreye Alma

4.1 Devreye alma oncesi 6n kontroller

Devreye almadan dnce asagidaki noktalar kontrol edilmelidir:
* Yardimci gug kapatiimalidir.

* Yardimci gig isim plakasi Uzerinde belirtilen 6zelliklere uygun olmalidir.

o Not
l Yardimci glg¢ baglantilari baglanti bélgesinde kapagin (1) altinda bulunabilir.
G00168
Sekil 26
1 Kapak

» Pin atamasi baglanti semasina uygun olmalidir.
+ Unite diizgiin olarak topraklanmalidir.
« Sicaklik sinirlarina uygun hareket edilmelidir.

« EEPROM (1), aktarici igindeki ekran karti Gzerine takili olmaldir. EEPROM bir siparis ve ug
numarasiyla etiketlenmistir. Ug numarasi ilgili akim élcer primeri Gzerindeki isim plakasi
Uzerindedir. Bu numaralar tamamen ayni olmalidir.

G00147

Sekil 27
1 EEPROM
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» Akim olger primeri, dnemli oranda titresimsiz bir konuma kurulmalidir.

+  FXE4000 (MAG-XE) modeli igin uygun akim élger primeri ve konvertér atanmalidir. isim
plakasi Uzerinde akim odlgeri primeri X1, X2, gibi bir u¢ numarasina sahiptir. Aktarici Y1, Y2
gibi u¢ numaralarina sahiptir. X1 ve Y1 u¢ numaralari bir birim olarak kabul edilir.

* Darbe ¢ikis ayari.

Darbe cikisi, aktif ¢ikis (24 VDC darbe) veya pasif ¢ikis (optocoupler) olarak galigtirilabilir.
Darbe c¢ikis ayarlari asagidaki sekilde gosterilmistir.

e | — |

> [ote [[ofre[[ =]
w o[ [l =]

G00163

Sekil 28 Jumper kullanarak darbe ¢ikisinin ayarlanmasi

A Darbe pasif 1 Ekran kartl
B Darbe aktif

4.2 Unitenin devreye alinmasi

4.2.1 Yardimec giiciin agilmasi

Yardimci gu¢ acildiktan sonra, harici EEPROM'daki akim &lger verileri kaydedilmis dahili
verilerle karsilastirihr. Veriler tamamen ayni degilse, aktarici otomatik olarak verileri harici
EEPROM'dan yikler. Tamamlandiginda, "Primary data are loaded" (Birincil veriler yiklendi)
mesajl goruntilenir. Artik dlgiim ekipmani ¢alismaya hazirdir.

Ekran gincel akis hizini gosterir.

4.2.2 Cihaz konfigiirasyonu

1

istenmesi durumunda parametre ayarlari, teslimattan dnce musgteri istegine goére yapilabilir.
Herhangi bir musteri bilgisi yoksa, cihaz fabrika ayarlariyla teslim edilir.

Sahada konfiglirasyon sadece birka¢ parametre ayari gerektirir. Ayarlar hakkinda bilgi igin, bkz.
"Parametrelendirme” boélumi. MenU yapisi hakkinda kisa genel bilgi "Parametreler hakkinda
genel bilgiler" béluminde bulunabilir.

Devreye almadan dnce asagidaki parametreler kontrol edilmelidir:
1. Akig araligi (menu 6geleri “Aralik (Range)” ve “Birim (Unit)”).

Baska bir miisteri bilgisi mevcut degilse cihaz en yiiksek akis arali§ina ayarlanmistir. ideal
akis arali§i yaklasik 2-3 m/sn'dir. Oncelikle “Birim (Unit)” meni 6gesi altindan birimi
ayarlayin ve daha sonra “Aralik (Range)” altindan akis araligi son degerini ayarlayin. Olasi
en kuguk ve en buyuk akis araligi son degerleri asagidaki tabloda gdsterilmistir.

Not
Akis araligi son de@eri, muhafaza aktarim cihazlari igin sabitlenmistir.

| Akis araligi son degeri
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Nominal boyut minimum (0,5 m/sn) maksimum (10 m/sn)
3 0,2 l/dak 4 \/dak
4 0,4 l/dak 8 I/dak
6 1,0 l/dak 20 |/dak
8 1,5 l/dak 30 I/dak
10 2,25 I/dak 45 |/dak
15 5 I/dak 100 l/dak
20 7,5 l/dak 150 I/dak
25 10 I/dak 200 l/dak
32 20 l/dak 400 l/dak
40 30 I/dak 600 l/dak
50 3m’/s 60 m*/s
65 6 m/s 120 m%s
80 9m’/s 180 m%/s
100 12 m%s 240 m*/s

Akis araligi son degeri

Nominal boyut minimum (0,5 m/sn) maksimum (10 m/sn)
125 21 m°/s 420 m°/s
150 30 m%/s 600 m°/s
200 54 m°/s 1080 m¥/s
250 90 m®/s 1800 m¥/s
300 120 m¥/s 2400 m*/s
350 165 m*/s 3300 m%/s
400 225 m’/s 4500 m*/s
450 300 m%s 6000 m*/s
500 330 m%s 6600 m*/s
600 480 m*/s 6900 m®/s
700 660 m%/s 13200 m*/s
800 900 m®/s 18000 m*/s
900 1200 m*/s 24000 m*/s
1000 1350 m*/s 27000 m*/s

. Akim cikisi (menu 6gesi “Akim ¢ikisi (Current output)”)

istenen akim degerini segin (0 ... 20 mA veya 4 ... 20 mA)

. Fieldbus bulunan cihazlar igin, bara adresi ayarlanmalidir. (menl 6gesi “Veri Hatti (Data

Link)").

. Darbe ¢ikigi (meni 6geleri “Darbe faktoru (Pulse factor)” ve “Birim (Unit)”).

Hacim basina akim birimi igin darbe sayisini ayarlamak amaciyla bir bitlnleyici igin birim
(6rn., m3 veya ) “Birim (Unit)” altindan segilmelidir. Daha sonra “Darbe faktorii (Pulse factor)”
6gesinde darbe sayisi giriimelidir.

Darbe genisligi (meni 6gesi “Darbe genisligi (Pulse width)”)
V8 ve V9 terminallerindeki darbe genisligi 0,1 msn - 2.000 msn arasinda ayarlanabilir.
Sistem sifir ayari (menu 6gesi “Sistem sifir ayari (System zero adjustment)”)

Akim dlger primeri icindeki sivi miktari mutlak sifir degerinde olmalidir. Akim élger primeri
dolu olmalidir. “Sistem sifir ayari (System zero adjustment)” menisini segin. Sonra ENTER
tusuna basin. STEP tusunu kullanarak “automatic” ayari ¢gagirin ve ENTER tusunu segerek
ayarlamayi bagslatin. Otomatik ayarlama sirasinda, akim élger primeri ikinci gosterge
satirinda 255'ten 0'a kadar sayar. Sayag 0'a ulastiginda, sistem sifir noktasi ayari
tamamlanmistir. Ayarlama yaklasik 20 saniye surer.
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7 Detektor bos boru

(menl 6gesi Detektor b. boru (Detector e. pipe)”), DN10 ve daha buiylk 6lgim boyutlu
cihazlar igin

Akim 6lger primeri 6lgim tipU dolu olmalidir. “Sensdér b. boru (Detector e. pipe)” menisinu
secin. Sonra ENTER tusuna basin. STEP tusunu kullanarak “Sensér b. boru (Detector e.
pipe) ayarla” ayarini ¢gagirin ve ENTER tusunu secerek ayarlamayi baslatin. Bir numara
goruntilenir. STEP veya DATA tusunu kullanarak 2000 + 25 Hz. degerine gegin. Bu degeri
kabul etmek icin, ENTER tusuna basin.

Boru hattini bosaltin. Gdsterilen ayarlama degeri “Threshold” (Esik) menlsinde ayarlanmis
degerin Uzerine gikmalidir. Bu bos boru detektdriiniin ayarlanmasini saglar.

0 Not

l Konfiglirasyon tamamlandiginda, tim veriler kaydedilmelidir. Bunun igin, “Save data to ext.
EEPROM” (Verileri harici EEPROM'a kaydet)_imeni 6gesini secin ve ENTER tusuna basin.

5 Parametrelendirme

5.1 Veri girisi

Muhafaza acgikken tuslari (3) kullanarak veri girin. Kapaliysa, miknatis gubugunu (6) ve miknatis
sensdrlerini kullanin. Cubuk, uygun NS simgesi Gzerinde tutulur.

Standart uygulama

ias

6\ &= BB HET & -ﬁn—i— -

G00148

Sekil 29

1 Soketli EEPROM
2 Miknatis sensorii DATA/ENTER
3 Operator tuslar

4 Miknatis sensorii STEP
5 Miknatis sensoriu C/CE
6 Miknatis
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Veri girilirken, aktarici online kalir, 6rn. akim ve darbe ¢ikislari akim galisma modunu goésterir
Her tusun islevi asagida agiklanmistir:

C/CE Calisma modu ve menii arasinda gegis.

STEPY  STEP tusu iki ok tusundan biridir. STEP tusunu men iginde ileri dogru
gitmek i¢in kullanin. Istenen tim parametreler ¢cagrilabilir.

DATAT DATA tusu iki ok tusundan biridir. DATA tusunu menu icinde geri dogru
gitmek icin kullanin. Istenen tim parametreler ¢cagrilabilir.

ENTER ENTER fonksiyonu her iki ok tusunun, STEP ve DATA, ayni anda
basiimasini gerektirir. ENTER tusu asagidaki fonksiyonlara sahiptir:

» Program korumasini ag/kapat.

* Degistirilecek parametrelere ulasmak ve segili parametre i¢in yeni deger
girmek veya varsaylilan degeri ayarlamak.

ENTER fonksiyonu sadece 10 saniye icin etkindir. Bu sire iginde bir giris
yapllmazsa, aktaricida eski deger gosterilir.

Miknatis gubugunun galigsmasi i¢cin ENTER fonksiyonu

ENTER fonksiyonu DATA/ENTER sensori 3 saniyeden daha fazla etkinlestirilirse baslatilir.
Gosterge fonksiyonun etkin oldugunu géstermek icin yanip séner.

Veri girisi icin iki farkli yontem vardir:
* Numerik girig

+ Ozel tablodan girig

o Not
l Veri girilirken, degerler uygunluk agisindan kontrol edilir ve gerekliyse, uygun bir mesajla
reddedilir.
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5.2 Veri girisi “kisa bicim”

Plan Giris Gosterge bilgileri
“Proses bilgileri” icin baslangig noktasi —? F %98,14
— ? F 12,000 m
1. Agik meni. CICE Herhangi bir parametre
gOsterilir
v
2. "Programlama korumasi" parametresini STEP veya DATA "Program korumasi"
bulun. Acgik
v
3. “Programlama korumasl!” parametresini ENTER "Program korumasi"
kapatin / \ Kapali
Dogrudan niimerik giris Tablodan giris
Plan Girig Gosterge bilgileri Plan Girig Gosterge bilgileri
4. “Aralik” parametresini STEP veya “Aralik” 4. “Altmeni 6ge” STEP veya Altmenii
bulun. DATA 1800,00 m3/s parametresi. DATA Birim
v v
5. “Aralik” parametresini ENTER “Aralik” 5. m?s parametresini ENTER “Aralik” Birim
degistirin. -m3/s degistirin. m3/s
v v
“Aralik” 6. Iistenen degeri bulun, STEP veya “Aralik” Birim
6240,00m%s érn., m*/dak. DATA me/dak
6. Istenen degeri dizi J JYVYYV v
igine girin 6 x DATA 7. Degeri ayarlayin. ENTER "Lutfen bekleyin”
STEP —
2x DATA — v
STEP — 8. Yeni bir deger “Aralik’ Birim
4 x DATA _— gosterilir. m3dak
gl:g 9. Menid k CZE
10 x DATA . Menlden gikin.
STEP
STEP
v
7. Degeri ayarlayin. ENTER "Lutfen bekleyin"
8. Yeni bir deger “Aralik”
gOsterilir.
v 6240,00 m®/s
9. Mendlden gikin. C/ICE
v v

\

10. "Programlama korumasi" parametresini

bulun.

11. “Programlama korumasi” parametresini

agin.

12. Proses bilgisi son noktasi (aktarici online

kalr).

L

STEP veya DATA

"Program korumasi"
Kapali

v
ENTER "Program korumasi"
Acik
v
CICE — F %98.14
— F 12,000 m*
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5.3 Parametreler hakkinda genel bilgiler “kisa bicim”

*Prog. Koruma*
Acik

*Prog. Koruma*
Kapali

Prog. Koru. Kodu
0

*Prog. Koruma*
Kapali

Prog. Koru. Kodu

Eski PP Kodu?

Yeni PP Kodu?

Acik 0 0

[
Dil
ingilizce

[
Altmen ] Olgme boyu Cs Yayilma ] SifirCz 6,25 Hz
Primer DN 250 10In %B56,123 %0,1203 _l

|| Kisa model no. | Siparis no.
| DE4... | 000195368/X001

Cal-fact 10m/sn
1800,00 m3/s

Aralik
400,00 m3s

Darbe faktori
1,0000 /m?

Darbe genisligi
30.000

Diguk akim kesme
%1.000

indirme
10,0000 saniye

Filtre
Acik

Yogunluk
2,54300 g/cm?®

Sistem sifir ayar.

| Sistem sifir ayar.

| Sistem sifir ayar.

3,5Hz | manuel | otomatik

I
Altmenti | Aralik Birimi | Biitiinleyici Birimi | | Birim fakt®rii
Birim | ifsn | ms | 3785,41 litre 4|

| Birim ismi | Prog. Birim
| kgal /sn /dak /s | Yogunluksuz

Altmenti | Hata ginligi | Maks. alarm | Min. alarm
Alarm |0..3.. [ %130 | %10

[
Altmenii | Terminal P7/G2 | Terminal X1/G2
Prog. Giris/gikis | genel alarm | Harici Sifir Doniisii

[
Altmenti | Akim gikisi | alarm sirasinda lout
Akim cikisi | 0-20mA | %130

D184B133U02-Draftl
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Fonksiyon testi

lout

RAM (ASIC)

Altmeni ] Haberlesme | Instr. adresi ] Baud hizi |
Veri hatti ASCII 0 4800 Baud
|| Haberlesme || Instr. adresi L Haberlesme |
HART 000 Profibus PA
| Slave adresi | 1D no Segici | Ag Gecidi11/2002 |
| 126 -BUS- | 0x9700 | D200S022U01 A.13
| Haberlegsme | Slave adresi ] islev
PROFIBUS DP 008 Param. -PROFIB.DP
Altmeni Fonksiyon testi Fonksiyon testi

Altmeni

B borusu detektori

Bos boruda lout

Bos boruda alarm

B borusu detekt6ri agik %130 agik _|
| esik | Avyarla
| 2300 Hz | B borusu detektdrii
Altmenii | Buttinleyici -> F | Butunleyici -> F | Asm->F |
Bitiinleyici | reset | 4697,00 m? | 250
|| Butinleyici <-R || Bitinleyici <-R | Asim<-R |
reset 625,000 m* 004
| Biitiinleyici | Giig kesintisi
| standart | reset
Altmenii | 1. Hat | 2. Hat | 1. Hat gokl.
Gosterge | Q%] | Btiinleyici | Q [Bar grafigi] AI
| 2. Hat gok.
| Kapali
Altmenii .| Galisma Modu | Akimyénii | Akim géstergesi
Calisma Modu | standart | ileri/Geri | normal
I
Veriyi harici
EEPROM'dan yukleyin
I
Veriyi harici
EPROM'a kaydedin.

Model numarasi 05/02
Parca numarasi B.12

TAG numarasi

Servis kodu

Not

Cihazin menu gezinmesi hakkinda bilgi icin, ¢alistirma talimatlarinin “Parametrelendirme”

bolimiine basvurun.
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6 Hata mesajlar

Asagidaki hata mesaji listesi gostergede gorulen hata kodlarina agiklama saglar. Bilgi girerken,

0 -9 arasl, A, B, C hata kodlari gériinmez.

Hata kodu | Sistem hatalari Hata giderme
0 Boru hatti doldurulmamis. Kapatma cihazlarini agin; boru hattini doldurun; Bos boru
kesme detektoriini ayarlayin
1 A/D konvertdr Akim hizini azaltin, cihazi kisarak kapatin.
2 Pozitif veya negatif referans ¢cok | Baglanti kartini ve aktariciyi kontrol edin.
kicuk
3 Akim hizi %130'dan buyuk Akim hizini azaltin, akim araligini degistirin.
4 Harici sifir donusu etkinlestirildi Sifir donlisl pompa veya saha kontagi tarafindan etkinlestirildi.
5 RAM bozuk Program yeniden baslatiimalidir.
1. Ekranda Hata 5 belirir: ikinci ABB Servis bolimuyle iletisim kurun.
hata 5 sadece Hata gunligid'nde | Bilgi: RAM'de bozuk veri, bilgisayar otomatik olarak yeniden
belirir baslar ve veriyi EEPROM'dan yeniden yiikler.
7 Pozitif referans ¢ok bliylik Sinyal kablolarini ve manyetik alan etkinlestirmeyi kontrol edin.
8 Negatif referans ¢ok blyilk Sinyal kablolarini ve manyetik alan etkinlestirmeyi kontrol edin.
6 Hata >V ileri bitiinleyiciyi yeniden baslatin veya biitiinleyicide yeni
degerler belirleyin.
Hata batunleyici < R Geri bitinleyiciyi yeniden baslatin veya bitiinleyicide yeni
degerler belirleyin.
Hata bitlnleyici ileri/geri veya fark biitiinleyici bozuk
ileri/geri butuinleyicisini yeniden baglatin
9 Etkinlestirme frekansi hatali 50/60 Hz besleme gici veya dijital sinyal kartindaki AC/DC
yardimci gucl igin hat frekansini kontrol edin.
A MAKS alarm sinir degeri Akim hizini azaltin.
B MIN alarm sinir degeri Akim hizini artirin
C Akim &lger primeri verisi gegersiz | Harici EEPROM'un akim élger primer verisi gecgersiz
“Flowmeter primary” altmenUstindeki veri ile isim plakasinda
listelenen veriyi karsilastirin. Degerler ayniysa, “Store primary”
(Primeri sakla) segenegini kullanarak hata mesajini resetleyin.
Degerler tamamen ayni degilse, dnce akim dOlger primer verisi
tekrar girilmeli ve "Store primary" ile tamamlanmalidir. ABB
Servisi ile iletisim kurun.
10 Giris > 1,00 Aralik DN > 10 m/sn | Akim aralidini azaltin
11 Giris > 0,05 Aralik DN > 0,5 m/sn | Akim aralidini artirin.
16 Giris > %10 dusuk akim kesme | Girig degerini azaltin.
17 Giris < %0 disik akim kesme Giris degerini artirin.
20 Giris = 100 sn indirme Giris degerini azaltin.
21 Giris < 0,5 sn indirme Giris degerini artirin (etkinlestirme frekansinin bir fonksiyonu
olarak).
22 Giris > 99 cihaz adresi Giris deg@erini azaltin.
38 Giris > 1000 darbe/birim Giris deg@erini azaltin.
39 Giris < 0,001 darbe/birim Giris degerini artirin.
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Hata kodu | Sistem hatalari Hata giderme

40 Maks. darbe frekansi asildi, Darbe faktorini azaltin.
Olcekli darbe c¢ikisi, darbe faktori
(5 kHz)

41 Min. darbe frekansi < 0,00016 Hz | Darbe faktérini artirin.

sinirinin altinda

42 Girig > 2000 msn darbe genigligi | Giris degderini azaltin.

43 Girig < 0,1 msn darbe genisligi Girig degerini artirin.

44 Giris > 5,0 g/lcm” yogunluk Girig degerini azaltin.

45 Giris > 0,01 g/cm’ yogunluk Girig degerini artirin.

46 Girig gok buyuk Darbe genisligi giris degderini azaltin.

54 Sifir akim élger primeri > 50 Hz | Toprak ve toprak sinyallerini kontrol edin. Eger akim élger
primeri sivi ile doluysa ve akim hizi sifirsa ayarlama yapilabilir.

56 Giris > 3000 esik Giris deg@erini azaltin, “Detector empty pipe” ayarini kontrol edin.

Bos boru detektori

74/76 Giris > %130 MAKS — veya MiN | Girig degerini azaltin.

alarm

9 Dahili EEPROM verisi gecersiz Dahili EEPROM verisi gegersiz, duzeltici dnlemler igin, bkz.
Hata kodu 5.

92 Harici EEPROM verisi gegersiz Harici EEPROM verisi (6rn., Aralik, indirme) gegersiz, erisim
olasi. “Store data in ext. EEPROM” (Verileri harici EEPROM'da
sakla) fonksiyonu ¢agrilmadiginda ortaya gikar. Hata mesajini
gidermek igin "Store data to ext. EEPROM” fonksiyonunu
kullanin.

93 Harici. EEPROM yanlis veya Erisim olasi dedil, bilesen bozuk. Eger bilesen takili degilse,

takili degil akim olgere ait akim harici EEPROM'u gosterge lzerine
takilmahdir.

94 Ver. hrc. EEPROM hatali Veritabani mevcut yazilim versiyonuna yukseltiimemis. Harici
veriyi yuklemek i¢in "Load data from ext. EEPROM” (Harici
EEPROM'dan verileri yukle) fonksiyonunu kullanin. Hata
mesajini gidermek igin "Store data to ext. EEPROM” (Verileri
harici EEPROM'da sakla)“fonksiyonunu kullanin.

95 Harici akim dlger primer verisi Bkz. hata kodu C.

yanlig

96 Ver. EEPROM hatal EEPROM igindeki veritabani versiyonu yukli yazilim
versiyonundan farkli. "Update" (Glncelle)Isecerek hatayi silin.

97 Akim &lger primeri hatali Dahili EEPROM'un akim dlger primer verisi gegersiz "Load
primary" (Primeri yikle) secenegdini segerek hatayi silin. (Bkz.
hata kodu C.)

98 Ver. EEPROM hatali veya takili | Erisim olasi degil, bilesenler arizali. Bilesen takili degilse, akim

degil Olgere ait mevcut EEPROM takilmalidir.

99 Giris ¢cok blyuk Giris deg@erini azaltin.

Giris ¢ok kiguk. Giris degerini artirin.
7 Ekler
7.1  Tdlave belgeler

. Calisma Bilgileri (D184B132U02)
+ Veri Dosyas! (D184S075U02)

32 - EN

FXE4000 (COPA-XE/MAG-XE)

D184B133U02-Draftl



