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ABB Robotika je prednim
svetovym poskytovatelem
robotiky a procesni
automatizace. Jako jedina
spolecnost disponujeme
komplexnim a integrovanym
portfoliem, které zahrnuje
roboty, autonomni mobilni
roboty a reseni procesni
automatizace, navrzené a rizené
nasim viastnim softwarem.
Pomahame spolecnostem
vSech velikosti a oboru stat

se silnéjsimi, flexibilnéjsimi

a vvykonnéjsimi. Podporime
vas v prechodu na efektivnéjsi
a Setrnéjsi provoz pro lepsi
budoucnost. Doposud jsme
instalovali vice nez 500 00O
robotickych reseni. Pridejte se
ivy!




SILNE PORTFOLIO,

KTERE REAGUJE NA POTREBY

A CILE ZAKAZNIKU

Produktoveé portfolio Spickovych technologickych reSeni
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Spickova sada
softwaru
a technologii
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Nabidka inovativnich sluzeb
pro cely zivotni cyklus
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Nejobsahlejsi mechatronicka platforma

ABB Robotika disponuje komplexnim na budoucnost

Expertni znalosti
v oboru

Chytré
systémy

Aplikacéni
bunky

Funkéni

Inteligentni fFidici platforma pfipravena

produktovym portfoliem na trhu. To zahrnuje
novou generaci fidicich jednotek, vykonné
rodiny kolaborativnich a pridmyslovych robott
na trhu, a také komplexni portfolio autonomnich
mobilnich robotl (AMR) s pfelomovou
technologii Al VSLAM (vizudlni simultanni
lokalizace a mapovani s umélou inteligenci).

Spi¢kova sada softwaru a technologii
RobotWare je roboticky operacni systém, ktery
nabizi konkurenéni vyhodu diky pouZitému
jazyku RAPID, intuitivnimu programovani
Wizard Easy Programming a integrovanym
dovednostem s prvky Al. RobotStudio® je
pokrodily nastroj pro simulaci systém, od
presné simulace robotickych bunék az po navrh
rozlozeni a spravu systému( s mnoha roboty.

OmniCore™, pfindsejici vice pfidané hodnoty nez
kterékoli jiné robotické Fidici jednotky, splfiuje
ocekdvani robustniho fizeni pohybu a s integrace
Spickové kybernetické bezpeclnosti, prinasi
Sirokou konektivitu, integrované senzory a vyuziti
technologie Al.



NASE NABIDKA

Siroky vybér variant pro viechny potfeby

a cile zakazniku

Primyslové roboty

Komplexni portfolio Sestiosych kloubovych
robotl ABB poskytuje idedlni feSeni pro pouziti

v aplikacich pro manipulaci s materidlem, obsluhu
stroju, bodové svarovani, obloukové svarovani,

fezani, montaz, testovani, kontrolu, davkovani,
brouseni a lesténi. Funkce QuickMove™

a TrueMove™ umoznuji dosazeni maximalni
presnosti pfi vysokych rychlostech pohybu.

Kolaborativni roboty

Kolaborativni roboty ABB jsou urceny pro Sirokou
$kalu operaci v provozech vsech velikosti.

Jsou snadno nastavitelné, programovatelné,
ovladatelné a daji se dobfe integrovat.
Poskytujeme nejsir§i moznou servisni podporu

a poradenstvi. At uz potrebujete cokoli, jsme tu
pro vds a podporime kazdy krok na vasi cesté

k automatizaci.

Lakovaci roboty

Komplexni sortiment lakovacich robotd, které
vam pomohou zvysit produktivitu a Groven kvality
provozu vasi lakovny. Navrzeno pro lakovani
interiérd a exteriérd v automobilovém pramyslu
a pro bézné aplikace lakovani malych a stfedné

velkych dilu.
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Delta roboty

Produktové portfolio Delta robotd spole¢nosti
ABB predstavuje $pic¢ku v oblasti nejmoderné;jsi
vysokorychlostni robotické technologie pro
aplikace v oblasti sbirani, manipulace a baleni.
Nase Delta roboty prinaseji nejvétsi moznou
flexibilitu pri zachovani kompaktnich rozméra.
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SCARA roboty

Rychlé, presné a spolehlivé roboty SCARA
spoleénosti ABB jsou idedlni pro zdkazniky,
kteri vyzaduji rychlé ¢asy cykl, vysokou
presnost a spolehlivost pfi manipulaci

s materidlem, jeho zakladani, odebirani, nebo
premistovani a pfi kompletaci a testovani
malych dila.

Paletiza¢ni roboty

Ctyrosé paletizaéni roboty ABB jsou nejrychlejsimi
roboty v této kategorii na trhu. Jsou navrzeny pro
zkraceni doby cyklu a vyrazné zvysuji produktivitu
u standardnich i kombinovanych paletiza¢nich
operaci.

Hlavni vyhody pro zakazniky

Reagujeme na hlavni trendy v oblasti
robotiky (individudlIni potreby zakaznikd,
nedostatek kvalifikované pracovni sily,
otdzka udrzitelnosti a nejistoty na trzich)
navrhovanim takovych automatizacnich
reseni, ktera prinaseji nasim zakazniklm rfadu
vyhod: vys$si produktivitu, kvalitu, flexibilitu
a jednoduchost. Ve véem, co délame,
zohlednujeme aspekty udrzitelnosti

a pomahame tak nasim zdkazniklm, aby
ijejich podnikani bylo vice udrzitelné.

o

Stabilni vyroba Flexibilita

il I | | | |

Produktivita Optimalizace
vykonu

R &

Kvalita Spoluprace



Priumyslové 60sé roboty — malé
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Typ robotu IRB 1010 IRB 1090 IRB 1100 IRB 1200 IRB 1300
Nosnost (kg) 1,5 3,5 4 5 7
4 7 10
11
12
Dosah (m) 0,37 0,58 0,48 0,90 1,4
0,58 0,70 1,15
0,9
1,4
Varianty IRB 1010-1.5/0.37 IRB 1090-3.5/0.58 IRB 1100-4/0.48 IRB 1200-7/0.7 IRB 1300-11/0.9

IRB 1100-4/0.58

IRB 1200-5/0.9
IRB 1200-7/0.9

IRB 1300-10/1.15
IRB 1300-7/1.4
IRB 1300-12/1.4

Opakovatelna 0,01 0,05 0,01 0,02 0,03
pfesnost najeti 0,01 0,03 0,02
do bodu (mm) 0,03 0,02
0,05
Montéazni Na podlahu, Na podlahu, V libovolném Uhlu V libovolném uhlu V libovolném uhlu
pozice invertovana poloha invertovana poloha
Kryti Standardné: IP 40 Standardné: IP 40 Standardné: IP 40 Standardné: IP 40. Standardné: IP 40
Volitelné: Clean Room Volitelné: Foundry Plus 2, Volitelné: IP 67,
1SO 4, IP 67 IP 67, Clean Room ISO 3, Foundry Plus 2,
Food Grade Clean Room ISO 4
Pocet os 6 6 6 6 6
Kontrolér OmniCore™ OmniCore™ OmniCore™ OmniCore™ OmniCore™
Poznamka Uréen pro
vzdélavaci ucely
-] y y 4 ”
Prumyslové 6osé roboty - stredni
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Typ robotu IRB 1600 IRB 16601D IRB 2400
Nosnost (kg) 6 4 10
10 6 16
Dosah (m) 1,20/1,45 1,55 1,55
1,20/1,45 1,55 1,55
Varianty IRB 1600-6/1.2 IRB 16601D-4/1.55 IRB 2400/10-1.55

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice
Kryti
Pocet os

Kontrolér

Poznamka

IRB 1600-6/1.45
IRB 1600-10/1.2
IRB 1600-10/1.45

0,02
0,02

V libovolném uhlu

Standardné: IP 40
Volitelné: IP 67, Foundry Plus 2, Cleanroom
1ISO 4

6

OmniCore™

IRB 16601D-6/1.55

0,02
0,02

Na podlahu, na sténu, rovinu, na Sikmou
invertovana poloha

Standardné: IP 67
(Osa 4: IP 40)

6

OmniCore™

IRB 2400/16-1.55

0,03
0,03

Na podlahu,
invertovana poloha

Standardné: IP 54

Volitelné: Foundry Plus 2 s IP 67

6

OmniCore™

Certifikace 1ISO 9283.



Priumyslové 60sé roboty - stfedni
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Typ robotu IRB 2600 IRB 2600ID IRB 4400 IRB 4600
IRB 4400L

Nosnost (kg) 12/12 8 60 20/40/
20 15 10 45/60
Dosah (m) 1,65/1,85 2,00 1,96 2,5/2,55/
1,65 1,85 2,55 2,05/2,05
Varianty IRB 2600-12/1.65 IRB 26001D-8/2.00 IRB 4400/60-1.96 IRB 4600-20/2.50

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice

Kryti

Pocet os

Kontrolér

Poznamka

Na podlahu, na sténu, na Sikmou
rovinu, invertovana poloha, na regal
Standardné: IP 67, IP 54 (Osa 4)
Volitelné: Foundry Plus 2

IRB 2600-12/1.85
IRB 2600-20/1.65

0,04
0,04
0,04

6

OmniCore™

IRB 26001D-15/1.85

0,02
0,03

Na podlahu, na sténu, na Sikmou
rovinu, invertovana poloha, na regal

Standardné: IP 67 pro zakladnu

a dolnirameno.
IP 54 pro horni rameno.

IRB 4400L/10-2.55

0,05
0,05

Na podlahu

Standardné: IP 54
Volitelné&: IP 67,
Foundry Plus 2

6

OmniCore™

6

OmniCore™

IRB 4600-40/2.55
IRB 4600-45/2.05
IRB 4600-60/2.05
0,05
0,06
0,05
0,06

Na podlahu, na §ikmou rovinu,
invertovana poloha, na regal

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2,
Foundry Prime 2

6

OmniCore™

Primyslové 6osé roboty - velké

Ehy 7
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Typ robotu IRB 5710 IRB 5720 IRB 6660
Nosnost (kg) 70/90/ 90/125/ 100
90/110 155/180 130
205
Dosah (m) 2,7%/2,3%/ 3,0*/3,0 3,30
2,7/2,3 2,6*/2,6 3,10
1,90
Varianty IRB 5710-70/2.7 LID IRB 5710-90/2.3 LID IRB 5720-90/3.0 LID IRB 6660-100/3.3

Opakovatelna
pfesnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice

Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

IRB 5710-90/2.7
IRB 5710-110/2.3

0,05

0,04

0,05

0,04

Na podlahu,

na $ikmou rovinu,
invertovana poloha
Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

IRB 5720-125/3.0
IRB 5720-155/2.6 LID
IRB 5720-180/2.6
0,05

0,05

0,04

0,04

Na podlahu,

na $ikmou rovinu,
invertovand poloha
Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

IRB 6660-130/3.1
IRB 6660-205/1.9

0,10
0,11
0,07

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6

OmniCore™

Certifikace 1ISO 9283.



Primyslové 6osé roboty - velké
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Typ robotu IRB 6710 IRB 6720 IRB 6730
Nosnost (kg) 175/175 150/170/200/210 190/210/220
200/210 215/215/240 240/270
Dosah (m) 2,65*/2,95* 3,10*/3,10/2,80*/2,80 3,10*/3,10/2,90*
2,95/ 2,65 2,50%/2,65%/2,65 2,90/2,70
Varianty IRB 6710-175/2.65 LID IRB 6720-150/3.1 LID IRB 6730-190/3.1 LID

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice
Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

IRB 6710-175/2.95 LID
IRB 6710-200/2.95
IRB6710-210/2.65

0,04/0,03
0,03/0,04

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

IRB 6720-170/3.1

IRB 6720-200/2.8 LID
IRB 6720-210/2.8

IRB 6720-215/2.5 LID
IRB 6720-215/2.65 LID
IRB 6720-240/2.65
0,06/0,06/0,05/0,05
0,04/0,04/0,04

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

IRB 6730-210/3.1
IRB 6730-220/2.9 LID
IRB 6730-240/2.9
IRB 6730-270/2.7

0,07/0,07/0,04
0,04/0,04

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

Primyslové 6osé roboty - velké
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Typ robotu IRB 6740 IRB 6790 IRB 6750S
Nosnost (kg) 220/230/240 205/235 350/270/215
260/270/310 270/220/185
Dosah (m) 3,20%*/3,00%/3,20 2,80/2,65 3,2/3,6/3,9

3,00/2,80*/2,80

Varianty IRB 6740-220/3.2 LID IRB 6790-235/2.65 IRB 6750S5-350/3.2

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice

Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

IRB 6740-230/3.0 LID
IRB 6740-240/3.2
IRB 6740-260/3.0

IRB 6740-270/2.8 LID
IRB 6740-310/2.8

0,06/0,04/0,06
0,04/0,05/0,05

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

IRB 6790-205/2.80

0,05/0,05

Na podlahu

Standardné: IP 69
Volitelné: Foundry Prime 3

6

OmniCore™

IRB 6750S-270/3.6
IRB 6750S-215/3.9
IRB 6750S-270/3.2 LID
IRB 67505-220/3.6 LID
IRB 6750S-185/3.9 LID

0,06/0,08/0,10

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus

6

OmniCore™

Certifikace 1ISO 9283.



Primyslové 60sé roboty - velké
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Typ robotu IRB 7710 IRB 7720 IRB 8700
Nosnost (kg) 500/430/360/310 620/530/510/450 550
400/390/325/280 560/480/400/400 800
Dosah (m) 2,85/3,1/3,3/3,5 2,85/3,1/3,3/3,5 4,20*
3,50*
Varianty IRB 7710-500/2.85 IRB 7720-620/2.9 IRB 8700-550/4.20

Opakovatelna
pfesnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice
Kryti

Poclet os
Kontrolér

Poznamka

IRB 7710-430/3.1

IRB 7710-360/3.3

IRB 7710-310/3.5

IRB 7710-400/2.85 LID
IRB 7710-390/3.1 LID
IRB 7710-325/3.3 LID
IRB 7710-280/3.5 LID

0,06/0,10/0,07/0,06

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus

6

OmniCore™

IRB 7720-530/3.1
IRB 7720-510/3.3
IRB 7720-450/3.5
IRB 7720-560/2.9 LID
IRB 7720-480/3.1 LID
IRB 7720-400/3.3 LID
IRB 7720-400/3.5LID

0,06/0,05/0,05/0,06

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus

6

OmniCore™

IRB 8700-550/4.20 LID
IRB 8700-800/3.50
IRB 8700-800/3.50 LID

0,08
0,05

Na podlahu

Standardné: IP 67
Volitelné: Foundry Plus 2

6
OmniCore™

*K dispozici s LeanID

Kolaborativni roboty

CRB 15000

Typ robotu GoFa™
Nosnost (kg) 5
10

12

Dosah (m)

Varianty

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice
Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

0,95 (1.05TCP)
1,27 (1.37TCP)
1,52 (1.62TCP)

CRB 15000-5/0.95
CRB 15000-12/1.27
CRB 15000-10/1.52

0,02

0,02

0,02

V libovolném uhlu
Standardné: IP 54
6

OmniCore™

Funk¢ni bezpecnost Kategorie B, PL b

Certifikace 1ISO 9283.
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Paralelni roboty / Delta roboty
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Typ robotu

IRB 390 FlexPacker®

IRB 360 FlexPicker®

IRB 365 FlexPicker®

Nosnost (kg)

Dosah (m)

Varianty

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice

10
15

1,30
1,30

IRB 390-15/1300
IRB 390-10/1300

0,08
0,01

Invertovana poloha

1

3

6

8

1,13/1,60

1,13

1,60

1,13

IRB 360-1/1130 IRB 360-1/1600
IRB 360-3/1130 IRB 360-6/1600
IRB 360-8/1130

0,09/0,03 0,03

0,06 0,05

Invertovand poloha

1,5

0,8
1,1
1,3

IRB 365-1.5/1100
IRB 365-1.5/1300
IRB 365-1.5/800

0,05

Invertovana poloha

Kryti Standardné: IP 67, Standardné: IP 54/67/69K, Standardné: IP 54
Food Grade Lubrication Food Grade Lubrication Food Grade Lubrication
Volitelné: Cleanroom, Wash-down,
Stainless
Pocet os 5 4 4
4
Kontrolér OmniCore™ OmniCore™ OmniCore™
Poznamka
Roboty SCARA
AR
ABRB
Typ robotu IRB 910INV IRB 920/IRB 920T IRB 930
Nosnost (kg) 1 (max 3) 6 12
3 (max 6) 12
22
Dosah (m) 0,35 0,45 0,85
0,55 0,55 1,05
0,65 1,05
Varianty IRB 910INV-3/0.35 IRB 920-6/0.55 IRB 930-12/0.85

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice
Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

IRB 910INV-6/0.55

0,01
0,01

Invertovana poloha

Standardné: IP 30
Volitelné: Cleanroom I1SO 1, IP 54

4

OmniCore™

IRB 920-6/0.65

IRB 920T-6/0.45

IRB 920T-6/0.55

IRB 920T-6/0.65

0,01

0,02

0,02

Na podlahu

Standardné: IP 30

Volitelné: IP 54, Cleanroom ISO 5

4

OmniCore™

IRB 930-12/1.05
IRB 930-22/1.05

0,01
0,01
0,02

Na podlahu
Standardné: IP 30

4

OmniCore™

Certifikace 1ISO 9283.
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Lakovaci roboty
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Typ robotu IRB 5500 IRB 5510 IRB 5350
Nosnost (kg) 13 13 7
Dosah (m) 2,97 2,56 1,35
Délka lineadrniho pojezdu: 3-10
Varianty IRB 5500-22, 60sy 60sy 3osy
IRB 5500-23, 70sy 40sy
IRB 5500-25, 7osy
IRB 5500-27, 70sy
Opakovatelna 0,15 0,15 0,15
presnost najeti
do bodu (mm)
Montazni pozice Na podlahu, na sténu, Na podlahu Na podlahu,

na $ikmou rovinu,
invertovana poloha Na podesté

na linearni pojezd

Kryti Standardné: IP 66, Ex Standardné: IP 66, Ex Standardné: IP 66, Ex
Pocet os 6 6 3
7 4
Kontrolér IRC5P IRC5P IRC5P
Poznamka
. 4 ”
Paletizacni roboty Roboty
(3 (3 y
- s hygienickou upravou
= i) N
s\ = ¢ “y
(=
: a ] v 4
> B - .
L . ?
Typ robotu IRB 460 IRB 660 IRB 760 Typ robotu IRB 1200 Hygienic
Nosnost (kg) 110 180 450 Nosnost (kg) 5
250 7
Dosah (m) 2,40 3,15 3,18 Dosah (m) 0,90
0,70
Varianty IRB 460-110/2.4 IRB 660-180/3.15 IRB 760-450/3.2 Varianty IRB 1200-7/0.7

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice

Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

0,20

Na podlahu

Standardné: IP 67

4

OmniCore™

IRB 660-250/3.15
0,05

Na podlahu

Standardné: IP 67

4

OmniCore™

IRB 760-445/3.2
0,05

Na podlahu

Standardné: IP 67

4

OmniCore™

Opakovatelna
presnost najeti
do bodu (mm)

Montazni pozice

Kryti

Pocet os
Kontrolér

Poznamka

IRB 1200-5/0.9

0,30
0,20

V libovolném uhlu

Otiratelné a umyvatelné.
Ax 1S6 P69K, max. 30 bar

6

OmniCore™

Certifikace 1ISO 9283.
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RIDICI SYSTEMY

IRC5P

IRC5P kontrolér pro lakovaci roboty

¢ Rozméry: VxSxH
Napajeni

Kryti

Podporované modely

1450x725%x710 mm

200-600V, 50-60 Hz

Standardné: IP 54 (IP 33 v zadnim prostoru)
Lakovaci roboty

Kryti
Podporované typy fidiciho
systému

Standardné: IP 54, ochrana proti explozi (EX)
IRC5P

Ostatni prislusenstvi

FPRC - FlexPendant Samonavijeci kabel

Rozméry VxSxH (mm)
S4C/S4C+ TPU
IRC5GTPU 1 &2

IRC5 GTPU 3

Maly Velky

325%275%185 (mm) 450%361x195 (mm)
3HAC047665-001 3HAC047665-002
3HAC047666-001 3HAC047666-002IRC5

3HAC047724-001 3HAC047724-002
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RIDICI SYSTEMY
OMNICORE™

Vhodné pro
roboty az do

Rozméry
(§xhxv)

Uplatnéni

#ADU
(pfidavna
pfevodova
jednotka)
azdo

IRB 1300 s nejvysSim vykonem ve své tiidé

v kompaktnim provedeni

E10

Ultratenka

W e

g &F

60sé SCARA

IRB 1300, IRB 930
22 kg

449 x 338 x 89 mm

Elektrotechnicky
pramysl, Vseobecna
prdmyslova odvétvi

C30

Kompaktni

s EET Y

A ¥

Kolaborativni Delta
60sé SCARA

IRB 1600, IRB 930
22 kg

449 x 443 x 170 mm

Elektrotechnicky
prdmysl, Potraviny

a napoje, VSeobecna
primyslova odvétvi

C90XT

Robustni,
ale kompaktni

-

Wl
h
A

4
"/

AN N

Kolaborativni Delta
60sé SCARA

IRB 1600, IRB 930
22 kg

500 x 355 x 520 mm

Elektrotechnicky
pramysl, Potraviny
a napoje, VSeobecna
pramyslova odvétvi

V250XT

Univerzalni
G "
| 4 '

i§

60sé

iy

Paletiza¢ni

N4

Delta

IRB 6740
310 kg

650 x 480 x 960 mm

Automobilovy primysl,
Potraviny a ndpoje,
Elektrotechnicky
pramysl, Vseobecna
prdmyslova odvétvi,
Logistika

V400XT

Velka a flexibilni

e

N

g

60sé

g

Paletiza¢ni

Delta

IRB 8700
800 kg

650 x 480 x 1140 mm

Automobilovy primysl,
Potraviny a ndpoje,
Elektrotechnicky
pramysl, Vseobecna
pramyslova odvétvi,
Logistika

6

Nejmensi primyslovy robot IRB 1010 s nejvyssim
uzite¢nym zatiZzenim a presnosti ve své tridé



1[I\

°ro 500 %

a] niz&i spotieba energie a véti Uspora energie.

*ve srovnani s IRC5

AZo

/' 25 %

rychlejsi nez predchozi roboty.

Pétiosy robot Delta IRB 365 FlexPicker®
je nejrychlejsi v manipulaci s lehkymi vyrobky

1 000+

H Siroka skala funkci, napf. RobotWare,
SafeMove, TrueMove™, QuickMove™, simulace
polohy zastaveni, externé fizeny pohyb,
Wizard Easy Programming, Robot Control

Mate, brana loT a vidéni.

Vestavéna konektivita ke sluzbam Connected

L)
Q Services.

Velké roboty IRB 5710, IRB 5720
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POLOHOVADLA

IRBP A

IRBP A-250, IRBP A-500, A-250 A-500 A-750

IRBP A-750 Max. manipulaéni nosnost (kg) 250 500 750
Max. proto¢ny pramér @ (mm) 1000 1450 1450
Max. délka (mm) 900 950 950

IRBP B

IRBP B-250, IRBP B-500 B-250 B-500 B-750

aIRBP B-750

Max. manipulaéni nosnost (kg)
Max. proto¢ny pramér @ (mm)

Max. délka (mm)

250 (na kazdé strané)
1000
900

500 (na kazdé strané)
1450
1000

750 (na kazdé strané)
1450
1000

IRBP C

IRBP C-500 a IRBP C-1000
Max. manipulaéni nosnost (kg)
Max. protoény pramér @ (mm)

Max. délka (mm)

C-500

500 (na kazdé strané)

C-1000

1 000 (na kazdé strané)




POLOHOVADLA

17

IRBP K

IRBP K-300, IRBP K-600
a IRBP K-1000

Max. manipulaéni nosnost (kg)

Max. proto¢ny pramér @ (mm)

K-300
300 (na kazdé strané)
1200

K-600
600 (na kazdé strané)
1400

K-1000
1 000 (na kazdé strané)
1400

Max. délka (mm) 4000 4000 4000

IRBP L

IRBP L-300, IRBP L-600, L-300 L-600 L-1000 L-2000 L-5000

IRBP L-1000, IRBP L-2000 . v

2 IRBP L-5000 Max. manipulaéni nosnost (kg) 300 600 1000 2000 5000
Max. proto¢ny pramér @ (mm) 1500 1500 1500 1500 2200
Max. délka (mm) 4000 4000 4000 4000 5000

IRBPR

IRBP R-300, IRBP R-600 R-300 R-600 R-1000

a IRBP R-1000

Max. manipulaéni nosnost (kg)
Max. protoény pramér @ (mm)

Max. délka (mm)

300 (na kazdé strané)
1000
1600

600 (na kazdé strané)
1200
2000

1 000 (na kazdé strané)
1200
2000
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POJEZDY ROBOTU

IRT 510 - Pojezd pro robot

IRT 510

Max rychlost (m/s)
Volitelné kryti
Montaz

Délka pojezdu (m)
Zrychleni (m/s?)
Model robotu

2,00

Standardni a kryta verze

Na podlahu

2,00-21,00 (modul 1 m)

2,50 az 4 v zavislosti na aktualnim zatizeni
IRB 1600 Omnicore

IRB 2600 Omnicore

IRB 4600 Omnicore

IRT 710 Omnicore - Pojezd pro robot

IRT 710

Max rychlost (m/s)

Volitelné kryti
Montaz

Délka pojezdu (m)
Zrychleni (m/s?)

Model robotu

2,00 -1RB 4600, 4400 (Omnicore), IRB 5710/5720
1,80-1RB 460, 600, 760, 6650S, 7600 (Omnicore), IRB 67xx
Standardni a krytd verze

Na podlahu

3,00-21,00 (modul 1 m)

2,50 -1RB 4600, 4400 (Omnicore), IRB 5710/5720

2,00 - IRB 460, 600, 760, 6650S, 7600 (Omnicore), IRB 67xx
stfedni a velké roboty 40sé od IRB 460 po IRB 760

a 60sé roboty od IRB 4600 po IRB 7600

IRBT - Pojezd pro robot*

IRBT 2005

Max rychlost (m/s)
Volitelné kryti
Montéaz

Délka pojezdu (m)
Zrychleni (m/s?)

2,00

Standardni a kryta verze
Na podlahu

0,80-19,80 (modul 1 m)

2,50 az 4 v zavislosti na aktudlnim zatizeni

Model robotu IRB 1600
IRB 2600
IRB 4600
* Ukonéeni vyroby biezen 2026
FlexTrack
IRT501-66, IRT501-66R, IRT501-66 IRT501-66R IRT501-90 IRT501-90R
IRT501-90 a IRT501-90R Max. rychlost (m/s) 2,00 1,50 1,50 1,20
Nosnost (kg) 900 2000 2000 2950
0- - . Délka pojezdu (m) 1-25 1-25 1-25 1-25
" o~ " Délkapojezdu (m) 2,10-105 2,10-105 2,10-105 2,10-105
: a Sitka (m) 0,66 0,66 0,90 0,90
S Zrychleni (m/s?) 2 1,20 1,20 1

Model robotu

Urceno pro prepravu materidlu
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APLIKACNI VYBAVENI

Integrated Force Control

Tradi¢niroboticka feseni jsou fizena dle predem definovanych drah a rychlosti robota.

V pfipadé ABB Integrated Force Control véak robot reaguje na aktualni podminky a muize se odchylit od své
naprogramované drahy nebo rychlosti na zdkladé zpétné vazby ze snimace sil, které pisobi na nastroj.

To umoziiuje automatizovat slozité ukoly, které drive vyzadovaly kvalifikovany persondl a vyspélou fixni
automatizaci.

Integrated Force Control

Hlavni aplikace

Kapacita Snimac 165 Snimac 660 Snimac 2500 Brouseni
R« Fx. Fy 165 Nm 660 N 2500N Frézovani
2 ) & < LeSténi
S Fz 495N 1980N 6 250N 24
z = Odhrotovani
3 - g, )  Mx, My, Mz 15Nm 60 Nm 400Nm Montas
N 'é e Rozméry Testovani
P T vy&ka (mm) 40 40 62 vyrobkd
Pramér (g mm) 104 104 168

Integrated Vision

Kompaktni inteligentni kamery se snadno programuji v RobotStudiu® a umozniuji vizudlni navigaci robotu.
Kamerovy systém je velmi robustni a vyzkouseny v primyslovych FeSenich a za nepfiznivych podminek.
Produkt je dodavan kompletni véetné kabeld, filtrl, co¢ek, kamer a softwaru.

Motory a pfevodovky

MTD/MID
Produkt/MTD a MID MTD MTD MTD MTD MTD MID MID
250 500 750 2000 5000 500 1000
Max. manipula¢ni hmotnost (kg) 300 600 1000 2000 5000 1300 3300
Max. trvaly osovy moment (Nm) 350 650 900 3800 9000 1400 3800

Max. klopny moment (Nm) 650 3300 5000 15000 60000 5000 15000
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APLIKACNI VYBAVENI

Motory a pfevodovky

Motorové jednotky MU

Produkt/MU MU MU
80 100

Jmenovitd rychlost (ot./min.) 6000 3300

Max. dynamicky moment (Nm) 2,50 4,30

MU
200

5000
14

MU
250

4750
28

MU
300

5000
42,80

MU
400

4700
50

DressPack - kabelovy svazek pro pfivod energii a signala

DressPack

Spolec¢né vlastnosti:

« Malé a stfedni roboty - privod energii, médii a signald na 3. osu robota
- Velké roboty - pfivod energii, médii a signdld na 3. resp. 6. osu robota

Pro podporu rozmanitych pozadavku vyroby byly vyvinuty rozli¢né druhy vystrojeni robota.

DressPack - kabelovy svazek pro pfivod energii a signala

Integrovany DressPack — ID
alLeanlD

a skvélou ochranu kabelovych svazka.
Vystrojeni robotu nevyzaduje dodatec¢né sefizovani.

DressPack je pIné integrovan v hornim rameni robotu. Toto feSeni umoznuje pouziti v produkénich
systémech s mnoha rlznymi vyrobky vyrabénymi soubézné, plnou schopnost off-line simulace
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APLIKACNI VYBAVENI

DressPack - kabelovy svazek pro pfivod energii a signalt

Externi

Externi Dresspack robotu je uréen do provoz( s mensimi poZadavky na flexibilitu a je zamérené na zakladni
pozadavky robotem ovladanych nastroji. Nutné individudlni sefizovani vystrojeni robotu.

PixelPaint

PixelPaint

Inovativni lakovaci technologie bez prestfiku PixelPaint od spole¢nosti ABB pomaha vyrobcim automobil
reagovat na pozadavky zakaznik(. PFi vytvareni popularnich dvoubarevnych lakl nebo specialnich lakd eliminuje
potfebu ¢asové naro¢ného maskovani a demaskovani.

To vyrazné snizuje ¢as a naklady a zaroveri zvySuje produktivitu a rozsifuje moznosti pfizpusobeni.

Klicové prednosti

- Spliuje pozadavky zakaznikl na pfizpUsobeni produktu

« Eliminuje ¢as lakovaciho cyklu potfebny pro dvoubarevné aplikace

« Neni nutné nakladné a ¢asové naroéné ru¢ni maskovani a demaskovani
« Vyrazné snizeni CAPEX (investi¢ni vydaje) a OPEX (provozni vydaje)

- Inovativni aplikace bez pfestriku pro lakovani stfech a nosi¢i motoru

« Malovani sloZzitych vzoru s vysokym rozlisenim

« Zachovani ostrych hran pfi 100% vyuziti laku
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OMNIVANCE™ FLEXARC®

Modularni svarovaci bunky

Robotické svarovaci buriky ABB OmniVance™
FlexArc® jsou komplexni robotické systémy,
které jsou k dispozici v mnoha modularnich
variantach. Pfinadsi tak potrebnou technologii
pro svarovani za pfiznivou cenu. Osvédcily se

v aplikacich po celém svété a nabizeji vynikajici,
vSestranné, snadno programovatelné, flexibilni
a nakladové efektivni feSeni svarovacich projektl
od malosériového feseni na miru az po velké
systémy v automobilové vyrobé.

Poznejte rozdil ve svarovani s nasi robotickou
svarovaci burikou pro obloukové svafovani.
VSechny nase buriky poskytuji maximalni vykon
a zaroven optimalné vyuzivaji dostupny prostor.
Jsou vybaveny bud' jednim, nebo dvéma roboty
s funkci Multi-Move. Vybirat mGzete ze Siroké
nabidky polohovacich zarizeni ABB a dal$iho
prislusenstvi pro svarovani.

Vsechny funkéni souéasti buriky jsou nainstalovany
na jednotné platformé, coz umoziiuje snadnou
demontaz, prepravu a opétovnou montaz

ve vyrobnim zdvodé zdkaznika. Pro co nejrychlejsi
zprovoznéni robotické buriky poskytuje ABB
zdkaznikdm v predstihu digitalni dvojée planované
buriky v podobé virtualni stanice, ktera maze byt
naprogramovana v softwaru ABB RobotStudio®.
Po instalaci buriky se tak vytvoreny program jen
importuje do realné bunky, dojde k zavére¢né
korekci trajektorii robotl a vyroba se mlize
rozbéhnout.

Buriky jsou centralné napajeny. To znamena, ze pro
vSechny komponenty, jako jsou roboty, polohovaci
zafizeni, svarovaci zarizeni, osvétleni a dalsi

periferni zarizeni staci pouze jeden napdjeci kabel.
Konstrukéni feSeni bunék OmniVance™ FlexArc® je
pIné v souladu s EU pozadavky a bezpecnostnimi
predpisy. To vam dava jistotu, Ze na svém

pracovisti pouzivate maximalné bezpecné zarizeni.
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OMNIVANCE™ FLEXARC® -

SVAROVACI BUNKY

Produktoveé portfolio — stovky konfiguraci

dle prani zakaznika

FlexArc® LITE

- Idedlni feseni pro nizkoobjemovou vyrobu
s vysokym podilem sortimentu

« Inovace modelu LITE, ktery sleduje
potieby primyslu

. Redeni pripravené pro PLC

- Optimalizovany pldorys

FlexArc® Compact

- Roboty namontované na mlstku nad
polohovacim zarizenim — nejvyssi priorita
minimalni plochy

- Pfipraveno narozsahlé Upravy projektu

- Pripraveno naintegraci AGV z obou stran

- Moznost pridani dalsich robotud - vyssi
hustota automatizace a produktivita

FlexArc® Modular

Nova generace osvédcenych bunék FlexArc
Optimalizovana hmotnost, zjednodusena
instalace

Modularni feSeni pro sirokou $kalu
zadkaznik(

Od bunky s ru¢nimi pripravky az po Spic-
kovou konfiguraci s PLC, digitalni vrstvou
a automatickym podavanim dill z AGV

FlexArc® Custom

- RUzné nestandardni konfigurace podle
pozadavkl zdkaznika na dilné
- Side-by-side
- Zady k sobé
- Polohovace A, D, L nebo zcela na miru
- MoZnost prizplsobeni standardim
zdkaznika (pouzité komponenty,
programovani PLC atd.)
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SVAROVACI SESTAVA

S KOLABORATIVNIM
ROBOTEM GOFA™

Snadné reseni pro komplexni svarovani

Cobot Arc Welding Package je moderni feSeni, ABB GoFa™ umoznuje jednoduché programovani
které vyrazné zjednodusSuje vytvareni a provedeni  robota bez pouziti ru¢niho ovladace FlexPendant.
svafovaci sekvence. Nové prichazi ABB s dalsi UZivatelé tak mohou automaticky generovat
inovaci v podobé ovladace Easy Teach Device, programovaci kéd pouhym vedenim ramene
ktery v kombinaci s kolaborativnim robotem robota podél zamyslené svarovaci trajektorie.

Vyhody svafovani s kolaborativnim robotem

- Flexibilni feSeni pro malé série — snadna
moznost pfeprogramovani

- Snadnd a rychld instalace

- Lehké a mobilni feseni

- Idedlni pro jednoduché dily

- Lepsi kvalita a nizsi zmetkovitost ve srovnani

s ru¢nim svafovanim

Otevreny systém pro rizné vyrobce svarfovacich

zdrojua




Technicka specifikace

25

Robot

stal

Rozmér stolu

Svarovaci vybaveni
Automatické ¢isténi horaku
Odsavani

Rozméry (Sxhxv)
Hmotnost

Prislusenstvi

ES prohlaseni o shodé

GoFa™ CRB 15000, 10 kg, 1,52 m

K pristaveni k univerzalnimu svarovacimu stolu
Doporuc¢eno 1200x1200%950 mm

Fronius, SKS, Kemppi

Ne

Ne, pouze ruéni

700%x1678%2329 mm

250 kg (bez svarovaciho zdroje)

ABB ArcWare, ABB programming Wizard, Easy Teach, Ochranny
obal robotu os 4-6

NeUplné strojni zarizeni

2329,3

700

954
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OMNIVANCE™ SVAROVACTI
BUNKA S KOLABORATIVNIM
ROBOTEM-LITE

|dedlni reseni pro vstup do sveta

robotického svarovani

Tato moduldrni bufika pro obloukové svarovani s kolaborativnim
robotem nabizi ndkladové efektivni zplsob zavedeni automatizovaného
procesu svarovani ve vasi firmé. Predstavuje idealni feseni pro
malosériovou vyrobu s vysokym vyrobkovym mixem. Svarovaci bunka je
pripravena pro rychlou a jednoduchou instalaci. Uzivatelské rozhrani je
jednoduché a intuitivni a umoznuje snadnou obsluhu a programovani.

Technicka specifikace

Robot

stal

Rozméry stolu

Svarovaci vybaveni
Automatické ¢isténi horaku
Odsavani vypari

Rozmeéry (§ x h x v)
Hmotnost

Prislusenstvi

ES prohlaseni o shodé

GoFa™ CRB 15000, 5 kg, 0,95 m

1 fixni stdl za ru¢né ovladanym bezpeénostnim krytem
1500 x 1000 mm

Fronius, ESAB, Kemppi

Ne

Ne, pouze manudlni

1670 %1480 %2000 mm

550 kg

ABB ArcWare, ABB programming Wizard, Easy Teach,
ochranny obal robotu os 4-6

Uplné strojni zafizeni
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OMNIVANCE™ SVAROVACI
BUNKA S KOLABORATIVNIM
ROBOTEM -STANDARD

Zvysit produktivitu opakujicich se
svarovacich ukolu muzete Uplné snadno!

Tato moduldrni bufika pro obloukové svarovani s kolaborativnim
robotem predstavuje plné integrované reseni, které umoznuje
uzivateldm snadno automatizovat svarovaci sekvence béhem nékolika
minut. Je navrzena s dvojitym otoc¢nym stolem vhodnym pro Ulohy, které
vyzaduji flexibilitu vyroby pri zajisteni vysoké produktivity.

Technicka specifikace

Robot GoFa™ CRB 15000, 5 kg, 0,95 m

Stal 2pozi¢niruéné ovladany rotaéni stdl
Rozméry stolu 1200 x 800 mm (2x)

Svarovaci vybaveni Fronius, ESAB, Kemppi
Automatické ¢isténi horaku Ne

Odsavani vypari Stfecha nad svarovaci zénou
Rozmeéry (§ x h x v) 2500 % 2860x2100 mm
Hmotnost 2 000 kg

ABB ArcWare, ABB programming Wizard, Easy Teach,
ochranny obal robotu os 4-6, kamera pro sledovani svafovaciho prostoru
ES prohlaeni o shodé Uplné strojni zafizeni

Prislusenstvi
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OMNIVANCE™ FLEXARC® TT
Kompaktni reseni pro svarovani
kolaborativnim robotem

Tato kompaktni svafovaci burika z fady FlexArc® s kolaborativnim
robotem v sobé kombinuje vysoce produktivni provoz a rozumné
porizovaci naklady. Kompaktni design a nizka hmotnost umozfiuje
snadné premisténi a instalaci pomoci vysokozdvizného voziku.

Na dvou stanicich Ize svarfovat komponenty az do rozméru

700 %700 mm a hmotnosti 300kg.

Technicka specifikace

Robot GoFa™ CRB 15000, 10 kg, 1,52 m

Stal 2 fixni stoly vedle sebe, za ru¢né ovladanymi dvermi
Rozméry stolu 700 x 700 mm (2x)

Svarovaci vybaveni Fronius, SKS, Kemppi

Automatické ¢isténi horaku Ano

Odsavani vyparl Strecha nad svarovaci zénou

Rozmeéry (§ x h x v) 2750 %2190 % 2590 mm

Hmotnost 1850 kg

ABB ArcWare, ABB programming Wizard, Easy Teach,
ochranny obal robotu os 4-6
ES prohlaeni o shodé Uplné strojni zafizeni

Prislusenstvi
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AUTONOMNI MOBILNI
ROBOTY

ABB Autonomni Mobilni Roboty (AMR) pfedstavuji Spickova automatizacni fesent,
kterd spolehliveé a s vysokym vykonem transformuji vasi intralogistiku. Tyto
inteligentni stroje méni zplUsob prepravy materiall napri¢ nejriznéjsimi provoznimi
prostredimi. Diky své robustni bezpecnostni architekture a nejmodernéjsimu
softwaru nabizeji ABB AMR bezkonkurencni flexibilitu. Jejich nasazeni vede

k vyraznému zvyseni efektivity, posilent konkurenceschopnosti firem a otevira cestu
k plné automatizované primyslové budoucnosti.

AMR AMR AMR AMR AMR AMR AMR

T701 T702 T411 P603 P604 F602 F702
Nosnost 2000 kg 2000 kg 1200 kg 1500 kg 1500 kg 1600 kg 2000 kg
Navigaéni Magneticky Visual SLAM Magneticky Visual SLAM Visual SLAM Laserovy Laserovy
systém Magneticky Magneticky
Smérovost  Jednosmérné Obousmérné Jednosmérné O!{)ousme{nel VSesmérové Obousmérné Obousmérné

(diferencialni)

vy$ka zdvihu N/A N/A N/A 160 mm 180 mm 1800-6 000 mm 4 000-8 000 mm
Visual SLAM AMR Studio® Suite
Nejnovéjsi technologie navigace s podporou Al Komplexni fidici software pro vasi AMR flotilu
Visual SLAM je technologie 3D vizudlni navigace s podporou AMR Studio® Suite je vykonny a uzivatelsky privétivy
Al, kterd poskytuje bezkonkurenéni vykon a prfesnost software, ktery poskytuje vsechny potfebné nastroje
pohybu autonomnich robotd, i v téch nejdynamictéjsich, pro instalaci a spravu flotily AMR z jedné platformy.
nestrukturovanych a naro¢nych prostredich. S AMR Studio® Suite mate plnou kontrolu nad svymi

roboty, optimalizujete jejich trasy a monitorujete
jejich stav, vSe na jednom misté.
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SOFTWAROVE PRODUKTY
RobotStudio®

Vytvareni programu na PC predstavuje nejlepst zplsob, jak maximalizovat navratnost
investice u robotickych systému, vedoucti ke snizenf nakladd, zkraceni doby, za niz se
vyrobek dostane na trh, a k vysoké kvalité finalniho produktu. RobotStudio® umoznuje
programovani na PC bez nutnosti zasahovat do realného pracoviste.

RobotStudio®

RobotStudio®

" Pocita¢ové navrhovaniv programu RobotStudio® zajistuje, Ze praci udélate dobfe hned napoprvé.
Budete schopni si ovéfit dosahy, ¢asy cykll a propustnost vyroby jesté pred zahajenim jakékoliv
konstrukce v redlném svété.

-
o

MuzZete vytvoFit dokonale optimalizovana fe$eni, protoze sive svém poéitaéirychle a snadno
vyzkousite vice moznych konfiguraci. Diky ovérfeni ve virtudlnim svété si pak mlzete byt jisti,
Ze vas systém bude spravné pracovat i v realité.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio ArcWelding PowerPac

ArcWelding PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia®, kterda umozriuje rychlé a snadné programovani

aplikaci obloukového svarovani, vyuzivajici CAD geometrie jako zdklad pro veskeré robotické progra-
movani. To poskytuje bezprecedentni kontrolu nad umisténim svaru a nad pouzitymi thly hubice. Vy-
sledkem je pak vys$si kvalita svaru a krat$i doba cyklu.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Painting PowerPac

Painting PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia® o lakovaci aplikaci. Tento ndstroj zahrnuje
komplexni feSeni programovani lakovacich aplikaci pro Sirokou $kalu nastroju a produktd.

Painting PowerPac™ vyrazné urychli vasi praci pfi programovani a simulaci lakovacich robotd

s prislusenstvim. Diky intuitivnimu rozhrani a velkému mnozstvi pfeddefinovanych aplikaci umoznuje
Painting PowerPac™ jednoduché vytvareni a editaci lakovacich proces(. Instrukce pro jednotlivé

faze lakovani jsou automaticky prevedeny do vaseho programu a zadané trajektorie lakovani

jsou optimalizovany pro nejlepsi mozny vysledek. Pozice robota jsou v pribéhu procesu lakovani
vypoditavany automaticky tak, aby zrychleni a zpomaleni prispélo nejvy$si moznou mérou k efektivité
vaseho vyrobniho procesu. Samotny proces lakovani je mozné diky Painting PowerPac™ ovérit off-
line a optimalizovat v ndvaznosti na zadané podminky jesté pred samotnou implementaci do robota.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Machine Tending

PowerPac RobotStudio Machine Tending PowerPac - je nadstavbou RobotStudia® pro rychly a snadny navrh

robotickych pracovist pro obsluhu obrabécich strojl, ve virtudlnim 3D prostfedi. RobotStudio
Machine Tending PowerPac je pIné slucitelny s RobotWare Machine Tending.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Machining PowerPac

Machining PowerPac™ je nadstavbou RobotStudia®, kterd umozriuje vytvoreni programu se stovkami
trajektorii a tisicovkami bodt pro aplikace frézovani, brouseni nebo lesténi béhem nékolika
jednoduchych krokd. Intuitivni privodce provadi uzivatele vytvarenim bodi na povrchu anebo okrajich
importovaného CAD modelu. Sablony s parametry procesu pro obrabéci aplikace pouzivajici pozice
anebo kontrolu pFitlaku ulehéuji rychlé dosazeni kvalitnich vysledkd.
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RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Cutting PowerPac

RobotStudio Cutting PowerPac je off-line programovaci nastroj, ktery umoznuje vytvaret, upravovat
a ovérovat fezaci programy v off-line 3D simulaci misto v tovarni hale. RobotStudio Cutting PowerPac
je plné slucitelny s RobotWare Cutting.

)

\

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Palletizing PowerPac
Diky RobotStudio Palletizing PowerPac je programovani robotickych paletizaénich systému snazsi
= nez kdy drive. RobotStudio Palletizing PowerPac vyrazné sniZzuje dobu programovani
m’ arovnéz operator bez predchozi programatorské praxe je schopen béhem nékolika minut vytvorit

pIné otestované simulace a programy pro realné robotické systémy.

RobotStudio - PowerPacs

RobotStudio Picking PowerPac

Picking PowerPac je off-line nastroj, ktery simuluje PickMaster 3 v aplikacich rychlého sbéru malych
produktd. PowerPac nabizi snadnou konfiguraci odebirani, kterou je mozné simulovat a pIné
optimalizovat pred jejim nahranim do PickMaster 3 pro realnou vyrobu.
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SoftMove

SoftMove je doplnék zalozeny na kartezidnském soft servu, diky kterému muze byt robot ,,zmékéeny*, tedy
plynule se pfizplsobit externim silam nebo variacim u pracovnich predmétl. SoftMove dokdze snizit tuhost
robotu v pfedem definovaném kartezianském sméru (ve vztahu bud' k nastroji, nebo k pracovnimu predmétu),
a pfitom v ostatnich smérech zachovat pudvodni vlastnosti. Zakladni chovani,.zmékceni“ se Fidi zejména
tuhostnimi a tlumicimi parametry. Diky SoftMove je robot ,zmékéeny“ pouze vjednom sméru, coz umozniuje
vysokou presnost a spolehlivost. Tato volba zkracuje programovaci dobu robotu a umoziiuje u¢innou interakci
mezi robotem a strojem, diky ¢emuz se snizuje délka cyklu.

SafeMove2

SafeMove?2 pfedstavuje nejnovéjsi generaci bezpecnostné certifikovaného systému pro monitorovani robotu.
PFinasi vyssi pruznost, mensi prostorovou narocnost a Spi¢kové nastroje pro realizaci technického zadani.
Diky tomuto systému Ize dosahnout vyssi produktivity pfi nizsich investi¢nich nakladech. Navic v kombinaci

s dosazenim nejvyssich bezpecénostnich standardl umozriuje tento systém uzsi spolupraci ¢lovéka a robotu
ve vyrobnich zavodech. Stejné jako plvodni verze ma i SafeMove2 mnoho $pi¢kovych bezpeénostnich funkci,
jako nastaveni rychlostnich limitd, bezpe¢ného monitorovani klidového stavu, nastaveni rozsahl os

a soustavného dohledu nad pozici a orientaci.

MultiMove™

Volitelny systém MultiMove-Independent vytvari z robotického systému soustavu s nezavislou funkci

robotl. V systému MultiMove™ ovldda kontrolér IRC5 az Etyfi roboty, pfi¢emz kazdy z nich je vybaven svym
vlastnim pohonnym modulem. Systém MultiMove™ je k dispozici ve dvou rdznych rezimech — nezavislém

a koordinovaném. U systému MultiMove™ s nezdvislym rezimem pracuji roboty nezavisle na sobé, tj. jsou fizeny
oddélené. Polohovadla Ize také provozovat nezavisle (ovladani samostatnymi RAPID programy).

Volitelny systém MultiMove-Independent vytvari robotovou soustavu s koordinovanou funkci robotd.
Koordinovany systém MultiMove™ je schopen pracovat soubézné na spolecné zpracovavané uloze

ve workobjektu. Koordinovany systém MultiMove™ zahrnuje rovnéz vSechny funkce systému MultiMove™

s nezavislym rezimem.

Synchronizace dopravniku (Conveyor Tracking)

Conveyor Tracking je funkce, diky které mohou byt pohyby robota synchronizovany s pohybujicim se
dopravnikem. Pfi synchronizaci s dopravnikem je relativni TCS rychlost viéi pracovnimu objektu korigovana
i pfi pomalych zménach rychlosti dopravniku.
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ROBOTemplate

PInohodnotné komunikacni a fidici rozhrani mezi robotem ABB a PLC,

které poskytuje centralizované rfizeni vyroby zachovavajici vSechny funkcionality
robotl ABB. ROBOTemplate vyrazné zrychluje uvedeni vyrobniho zarizeni

do provozu a zjednodusuje integraci robotU v jakékoliv fazi vyrobniho procesu.

Flexibilita

ROBOTemplate umoznuje flexibilné a rychle
reagovat na pozadavky a problémy pfi vyrobé.
Jakoukoliv Upravu pozic je mozno provést
pfimo z PLC. PfifeSeni problému tak neni
nutnost analyzovat programovy kdd robota.

Efektivni programovani

ROBOTemplate znac¢né redukuje kombinovany
¢as programovacich praciv lince (az 0 30%
pro jednoho robota). Vse je fizeno z PLC a to
bez nutnosti preposilat signaly a vytvaret
signalové mapy mezi robotem a PLC. PLC

ma plnou kontrolu nad procesem, véetné
fizeni logiky jednotlivych operaci robota.

Uspora naklada
Pouziti ROBOTemplate zefektivriuje ¢as

Benefity

« Urychleni programovacich praciaz o 30 %.
Presun fizeni logiky operaci robota do PLC
umoznujici flexibilni Feseni problému.
Rizeni a ¢teni systémovych stavi robota
primo z PLC s integraci do HMI.

Moznost korekce cilovych bod( robota
primo z HMI rozhrani PLC.

Jednoduchy a Plug & Play systém
instalace a vzdjemného propojeni.
Bezproblémova synchronizace a stridani
redlnych projektd se simulaci.

Zachovani veskerych funkcionality robota
ABB (Collision Detection, World Zones, ...)
Predpripravena Sablona HMI

na jednoduchém webovém rozhrani.

.

.

programovani a redukuje tak naklady na celkové
programovaci prace, pri¢emz ¢im vic robotu se
nachdzivjedné lince s nasazenym ROBOTemplate,
tim vic se redukuje ¢asova ndroc¢nost

propojeni a konfigurace celého systému.

Snadna off-line pfiprava

ROBOTemplate hladce propojuje RobotStudio®
(ABB) a Automation Studio (B&R) navzdjem
nebo kombinované s jejich redlnymi protéjsky.
Jednoduse jde proto simulovat virtualniho
robota s virtudlnim nebo redlnym PLC a naopak.
To zarover umozrfuje snadné vytvoreni

a spravovani digitalniho dvojcete celé linky.

proces chapadlo

% R .

ROBOT ‘\' i_ / PLC vo e
T ROBOTemplate <—e
e ~N

RobotStudio PLC
(simulace) (simulace)


https://new.abb.com/products/robotics/cs/czech-local/partneri-a-systemovi-integratori/robotemplate
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SKOLNI ROBOTICKA BUNKA

Skolnf robotickd burka vyrazné usnadriuje ziskdvani praktickych

dovednosti v oblasti vyuzivani primyslové robotiky.

Robotics
Training ;

Skoldm a vzdélavacim a vyzkumnym institucim
nabizime bezplatnou, ¢asové neomezenou
multilicenci programu ABB RobotStudio®.
Licence nejsou vazany na koupi robota.

Rozvijime dlouhodoby program spoluprace
pro skoly a univerzity. Zapojeni modernich
robotickych technologii do vyuky nabizi
atraktivni propojeni teorie s praxi. Ulohy pro
robot je mozné nejprve zpracovat virtualné

v grafickém prostfedi programu RobotStudio®
a poté prakticky realizovat na fyzickém robotu.

A kde uz nase roboticka skolni pracovisté
pouzivaji?

. S0S a SOU Kladno, Dubska
« SPS Praha Prosek

« Univerzita T. Bati Zlin

. VOS, sP$ a 35 Kutna Hora

. S8 Straznice

« SPSOW Hronov

« SPS E. Kolbena Rakovnik

« OHS Turnov

. ...adalsi

Na vase dotazy radi odpovime:

SPOJTE SE S NAMI

[=]7%

www.robotydoskol.cz


http://www.robotydoskol.cz
http://www.robotydoskol.cz
http://www.robotydoskol.cz

35

BEZPECNOST

Bezpecnost byla, je a vzdy bude hlavni prioritou ne jenom samotné
spolecnosti ABB, ale také kazdého zaméstnance tak, aby byl spinén cil
dodat Spickové, moderni a bezpecné pracovisté.

Pfi ndvrhu, vyrobé a provozovani jak robotickych
pracovist, tak pridruzenych podsystém0 je ABB
plné ve shodé s pozadavky SMERNICE/42/ES

o strojnich zafizenich a SMERNICE 2009/104/ES
pro provozovatele.

Nezbytnymi kroky pred uvedenim strojniho
zarizeni na trh je zpracovani analyzy rizik, zajisténi
opatreni vedoucich ke snizeni rizik, ovéreni
Urovné bezpecénostnich funkci a ndslednd validace
strojniho zafizeni. Tyto Ukony zajistuje firma ABB
jak interné, tak ve spolupraci s tfretimi stranami.
Na projektech Gzce spolupracuje se spole¢nostmi
Pilz Czech s.r.o. a TUV NORD Czech, s.r.0.

Ddle spole¢nost ABB resi otazky bezpecnosti

i s odborniky z fad dodavatell bezpeénostnich
komponent, zejména se spoleé¢nostmi SMC
Industrial Automation CZ s.r.o., Festo, s.r.o.,

SICK spol. s r.o., EUCHNER electric s.r.o., atd. ...

Hlavnim softwarovym nastrojem pro hodnoceni
rizik pouzivanym v ABB je ndstroj RASWin (Risk
Assessment Software). RASWin je inZenyrsky
nastroj, ktery umoznuje aplikovat koncepty
funkéni bezpeénosti ve vSech procesech vyroby
strojnich zafizeni nebo souborl strojnich
zarizenich pro splnéni pozadavki na bezpecénost
a ochranu zdravi podle smérnic o strojnich
zarizenich 2006/42 / CE a / nebo smérnice

2009 / 104 / ES. Dal8im, hojné vyuzivanym
nastrojem, je software SISTEMA, ktery poskytuje

komplexni podporu pii ovéfovani dosazené
urovné bezpecnostnich obvodl podle ISO
13849-1. Pro oba tyto ndstroje jsou vyuzivany
knihovny komponent( SISTEMA a v posledni dobé
rozSirené knihovny ve formatu VDMA. Ddle ABB
pracuje se softwarem ABB RobotStudio®. Tento
software je z hlediska bezpecnosti vyuzivano

pro nastavovani SafeMove zén. Pomoci nastroje
SafeMove, ktery si vyvinula firma ABB pro svoje
roboty, jsou schopni omezit pohyby a rychlosti
svych robotl na bezpecné Urovni a tim zajistit
splnéni pozadavku prislusnych norem (ISO 13857,
1ISO 13855).

V ramci nabizenych projektd firma ABB nefesi
pouze pozadavky na bezpecnost pro evropsky
trh, ¢asto se potyka se specifickymi pozadavky
vyplyvajici z findlni destinace provozu zarizenich
lezicich mimo EU, napf. Izrael, USA, Spojené
arabské emiraty a ted' uz také Velka Britanie.

Dal$imi nedilnymi Ukony, které za bezpecnost
spole¢nost ABB zajiStuje, je spoluprace pri
tvorbé manuald, podpora prodeje, podpora
servisu a $koleni strojni bezpecnosti jak pro své
zaméstnance, tak pro zakazniky. Stejné tak jako
spole¢nost ABB dba na bezpecnost dodanych
pracovist, tak kontroluje bezpecnost zafizeni,
ktera si nechava vyrabét dodavateli, napf.
pripravky, chapadla, jednoucelové stroje a dalsi.
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SYSTEMOVI
INTEGRATORI

Spoluprace, ktera prinasi vysledky v podobé novych inovativnich reSeni
zdkazniklm a nadstandardni zazemi partnerdm.

Se systémovymi integratory spolupracuje Linka technické pOd pory,

SPo eCnost ABB NPT et At e 00 [ 190 zapajcky, Skolen, servis robotd
asSim systémovym integratorim nabizi

spole¢nost ABB rozsahly program podpory a servisni néstroje.

zahrnujici technické konzultace, moznost

zapUjcek robotu, dedikované servisni smlouvy,

sdileni poptavek apod.

KONTAKTUIJTE NAS
Pro vice informaci navstivte nase webové

stranky uréené systémovym integratordm
(www.integratori.cz) anebo kontaktujte
obchodniho zastupce ABB.

www.integratori.cz


http://www.integratori.cz
https://new.abb.com/products/robotics/cs/czech-local/partneri-a-systemovi-integratori
https://new.abb.com/products/robotics/cs/czech-local/partneri-a-systemovi-integratori
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ZAKAZNICKY SERVIS

Kontakty

Tento prehled kontaktd na technickou podporu, Skoleni a servisni
oddéleni robotiky ABB vam umozni lepsi orientaci v jednotlivych
oddé&lenich zdkaznického servisu robotiky ABB Ceskd republika.

Potiebujete poradit, shanite vykres ¢i zapojeni, chcete
nechat provést diagnostiku prostfednictvim Connected
services?

Linka technické podpory: +420 731 552 201
robot.podpora@cz.abb.com

Po-P48.00-16.30

Potiebujete zajistit opravu robota ABB?
Oddéleni servisu: +420 731 552 213
robot.servis@cz.abb.com

Po-Pa 8.00-16.30

HL - nonstop linka servisni podpory robott ABB
Kontakty naleznete ve vami uzaviené servisni smlouvé
Po-Ne 0.00-24.00

~

o
n

Mate zajem o Skoleni na obsluhu
nebo programovani robott ABB?
Koncovy uZzivatel

+420 734 787213
robot.training@cz.abb.com

<>

Potfebujete na robotu ABB provést preventivni Udrzbu,
pFipadné opravu po preventivni idrzbé?

Oddéleni preventivnich Udrzeb: +420 739 552 447
robot.servis@cz.abb.com

Po-P48.00-16.30

5
=

Shanite nahradni dil, chcete nechat vadny dil
repasovat, potfebujete poradit s vybérem
nahradniho dilu pro robota ABB?

Oddéleni Spare parts: +420 703 179 188
robot.servis@cz.abb.com

Po-P48.00-16.30

Chcete modernizovat nebo rozsiFit vase
pracovisté?

Oddéleni obchodu System service:

+420 731552279
lukas.hulak@cz.abb.com
Po-P48.00-16.30

+ [l

Shanite informace o dalSich produktech
a sluzbach ABB?

Kontaktni centrum ABB: 800 312 222
kontakt@cz.abb.com

Po-P&7.00-17.00
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NEJDULEZITEJST
HISTORICKE MILNIKY

Jiz od roku 1974, kdy byl uveden na trh prvni robot na svéteé rizeny
mikroprocesorem, nabizi spolec¢nost ABB Robotika svym zakaznikiim
inovativni technologicka rfeseni v oblasti robotiky, softward

a pokrocilych digitalnich sluzeb.

¢ 1974 ® 2005
IRB 6 — prvni robot na svété fizeny Vzdalené sluzby — deset let predtim,
mikroprocesorem nez vesel ve znamost termin ,internet véci“
¢® 1979 ® 2010
IRB 60 — prvni elektricky svafovaci robot na svété IRB 460 - nejrychlejsi paletiza¢ni robot ve své
tridé
¢ 1983
Prvni ruéni ovladaci jednotka FlexPendant ® 2015
vybavena joystickem YuMi® - prvni skute¢né kolaborativni robot
na svété
® 1986
IRB 2000 - prvni robot vybaveny stridavymi ¢ 2018
motory Zcela novy fidici systém OmniCore™ - lakovaci
atomizér s plnou konektivitou
® 1994
Technologie fizeni pohybu TrueMove™ ¢ 2021
a QuickMove™ GoFa™ a SWIFTI™ - nova generace
kolaborativnich robott
® 1995
Prvni delta robot svého druhu na svété ® 2022
IRB 5710 a IRB 5720 vhodny pro aplikace
¢ 1998 v oblasti vyroby elektromobill
RobotStudio® - prvni software pro simulaci
a offline programovani IRB 365 FlexPicker®, nejrychlejsi delta robot
ve své tfidé
¢ 2001
IRB 7600 — prvni pramyslovy robot s nosnosti IRB 1010, ABB nejmensi primyslovy robot
az 500kg
¢ 2023
¢ 2004 GoFa™ 10 a GoFa™ 12 - rozsiteni rodiny
Funkce MultiMove pro ovladani az 4 robotd kolaborativnich robotl ABB
zjednoho fidiciho systému
v IRB 6710, 6720, 6730 a 6740 — nova rodina

robustnich primyslovych robotl s nejnovéjsim
fidicim systémem OmniCore™

® 2024
Nova fada autonomnich mobilnich robotd ABB
(AMR/AGV)
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ABB s.r.o.

BB Centrum Delta Il
Vyskocilova 1561/4a
140 00 Praha 4, CR

Kontaktni centrum: 800 312 222
(ze zahranidi: +420 228 881 566)

E-mail: kontakt@cz.abb.com

abb.cz/robotika

Chranme

pFirodu, et Stahuj. Zhlédni. Sdilej.
Spolecnd! RS o= 2 Elektronicka
' verze tiskoviny
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http://abb.cz/robotika

