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La Societa

Siamo un gruppo famoso nel mondo per la progettazione e produzione di
strumentazione per il controllo dei processi industriali, la misura della portata, I'analisi
di gas e liquidi e le applicazioni ambientali.

Come parte del gruppo ABB, leader mondiale nella tecnologia dell’automazione dei
processi, offriamo ai clienti in tutto il mondo la competenza nelle applicazioni, nel
servizio e supporto.

Il nostro impegno & diretto al lavoro di squadra, a un prodotto di alta qualita, una
tecnologia avanzata e un servizio e supporto senza confronti.

La qualita, la precisione e le prestazioni dei prodotti della Societa sono il risultato di
oltre100 anni di esperienza uniti a un programma ininterrotto di progettazione e
sviluppo innovativi, onde integrare la tecnologia piu recente.

Il UKAS Calibration Laboratory N. 0255 & solo uno dei dieci impianti di taratura dei

misuratori di portata gestiti dalla Societa e che denota la nostra dedizione per la qualita
e la precisione.

Sicurezza elettrica

EN ISO 9001:2000
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Cert. No. Q5907

EN 29001 (ISO 9001)

[isosor

uAc

Lenno, Italy — Cert. No. 9/90A

Questa apparecchiatura & conforme ai requisiti CEI/IEC 61010-1:2001-2 "Safety requirements for electrical equipment for
measurement, control, and laboratory use" (Requisiti per la sicurezza delle apparecchiature elettriche di misurazione,
controllo e laboratorio). In caso di utilizzo dell'apparecchiatura secondo modalita NON previste dalla societa, il grado di

protezione garantito potrebbe risultare compromesso.

Simboli

Sulle targhette dell'apparecchiatura potrebbero essere presenti uno o pil simboli descritti di seguito:

Avvertenza — Per le istruzioni consultare

== Alimentazione solo a corrente continua

i manuale
Attenzione — Rischio di scosse elettriche — Alimentazione solo a corrente alternata
Terminale di terra (massa) di protezione N Alimentazione a corrente confinua &

a corrente alternata

+ @ BB

Terminale di terra (massa) D

L'apparecchiatura e protetta da
un doppio isolamento

Le informazioni in questo manuale hanno il solo scopo di assistere 'utente nell’ottenere un funzionamento efficiente
dell'apparecchiatura. Viene, peraltro, specificamente proibito I'uso di questo manuale per qualsiasi altro scopo e la
riproduzione del relativo contenuto, nella sua totalita o in parte, senza il consenso preventivo del Dipartimento di

comunicazione marketing.

Salute e sicurezza

qualificato ed in accordo alle informazioni riportate.
pressioni e/o temperature.

devono mantenersi asciutte.

6. Evitare di miscelare due composti chimici.

su ricambi e assistenza.

Per assicurare che i nostri prodotti risultino sicuri e senza rischi per la salute, facciamo notare quanto segue :

1. Le sezioni pertinenti di queste istruzioni devono essere lette con cura prima di procedere

2. Devono essere osservate le avvertenze riportate sulle targhette di contenitori e imballi.

3. Installazione, operazioni in funzionamento, manutenzione e assistenza devono essere effettuate da personale

4. Devono essere osservate le normali precauzioni di sicurezza per evitare il verificarsi di incidenti in presenza di alte
5. | composti chimici devono essere lontani da fonti di calore e protetti da temperature estreme, mentre le polveri

Se richiesta la movimentazione devono essere adottate le normali procedure di sicurezza.

Rimandi di sicurezza al riguardo dell'utilizzo di apparecchiature descritte in questo manuale o nelle relative specifiche
(dove applicabile) possono essere richiesti, alla Societa il cui indirizzo & riportato sul retro, unitamente ad informazioni

~
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NOZIONI PRELIMINARI

COMMANDER 350 puo essere configurato e preparato per un facile utilizzo. Questa sezione fornisce
una panoramica delle procedure. Se necessario, fare riferimento alla sezione appropriata del
manuale.

Passaggio 1 — Scegliere il modello dell’applicazione ed il tipo di configurazione
richiesti.
Passaggio 2 — Connettere gli ingressi e le uscite di processo

Passaggio 3 — Accendere I'apparecchiatura, impostare il numero di modello e i
dettagli di configurazione delle uscite

COMMANDER 350 é ora pronto per I'uso

Passaggio 1 — Configurazione dell’applicazione modello e delle uscite
* Scegliere il modello adatto nell’elenco della tabella A nella pagina pieghevole sul retro.

e Scegliere il tipo di uscita di controllo richiesto nell’elenco delle opzioni della tabella B nella pagina
pieghevole sul retro.

Passaggio 2 — Connessioni elettriche

Utilizzando come riferimento le etichette sul retro dell’apparecchiatura, collegare gliingressi, le uscite
e lalimentazione. Per maggiori informazioni, consultare la sezione 6.2 di questo manuale
(Installazione elettrica).

Continua...



NOZIONI PRELIMINARI

Passaggio 3 — Impostazione dei parametri (Fig. GS.1)

(® Accendere 'apparecchiatura. Premere simultaneamente i tasti (8 e [A ] tenerli premuti per 3
per passare direttamente al Livello 6 — Configurazione di base.

Impostare il modello di applicazione, il tipo di uscita e I'azione di controllo appropriati. Utilizzare

il tasto [ 8 ] per passare da una finestra all’altra [4 Je [ W] itasti per regolare i valori di default.
Per maggiori informazioni, consultare Sezione 5.2.

Nota. Una volta selezionato il tipo di uscita, gli ingressi e le uscite disponibili vengono impostati
automaticamente sulle impostazioni indicate nella Tabella B che appare nella pagina pieghevole
sul retro.

(© Se non si stanno utilizzando gli ingressi da 20mA, selezionare il Livello 7 utilizzando i tasti (a]e
[¥] e impostare gli ingressi analogici da I/P1 a I/P3. Vedere la Sezione 5.3.

(D) Solo modelli del regolatore:
Selezionare il Livello 2 utilizzando i tasti (& e [¥] e impostare i parametri di tuning:

¢ Controllo analogico o della valvola motorizzata — impostare i termini proporzionale,

integrale e derivativo.
¢ Controllo del tempo proporzionale — impostare il tempo di ciclo, 'isteresi e i termini P, | e D
* Uscite caldo/freddo — impostare i punti di assegnazione dell’'uscita 1 e 2

(E) Premere (8] per ritornare ai display del funzionamento.

(®) Regolare il Set Point in base al valore richiesto.

COMMANDER 350 é ora pronto per I'uso

(&) LEus] o [LEUT] s LEL: FCE) @) [[35:s
st m [APPL INPE EUREl— ™ Hsm
- B?:l g
LAPP (D)
g5t
Qﬁlp @ Nota. Con la configurazione
E'.ﬂ 5 _@ sopra esposta, non sono stati

(3561 impostati né allarmi né limiti e le
EI?:' '[—J ™ funzionalita avanzate
CACE (programmazione del guadagno,

V]
gg |—| A sorgenti del Set Point, ecc.) non

I;?é U sono state abilitate.

Frfd
50

Fig GS.1 Impostazione dei parametri




PANORAMICA

Questo manuale & suddiviso in 6 sezioni che contengono tutte le informazioni necessarie per
installare, configurare, mettere in esercizio e utilizzare COMMANDER 350. Ogni sezione &
identificata chiaramente da un simbolo, come mostra la Fig. 1.

[IEE]Jl Display e comandi @ Modo parametrizzazione (Livelli da 2 a 5)

mmll - Display e tasti funzione e Livello 2 — Tuning
I: e LED * Livello 3 — Set Point
* Messaggi d’errore e Livello 4 — Valori di soglia di allarme
e Livello 5 — Calibrazione della valvola

&

Modo operatore (Livello 1)

.‘ * Regolatore a loop singolo E Modo di configurazione (Livelli da 6 a E)

* Regolatore per valvola e Livello 6 — Configurazione di base

motorizzata e Livello 7 — Configurazione
¢ Auto/Manuale e degli ingressi
Stazioni di backup e Livello 8 — Configurazione dell’allarme
* Regolatore con anticipo e Livello9 — Configurazione del Set Point
(feedforward) e Livello A — Configurazione del la
* Regolatore in cascata regolazione
* Regolatore/Stazione di rapporto * Livello B — Configurazione
dell’'operatore
Modo programmatore di e Livello C — Configurazione dell’uscita
Set-Point (Livelli P, r e t) e Livello D — Comunicazione seriale
e Livello P— Stato del e Livello E — Calibrazione del sistema
Programma
e Livellor — Controllo del Installazione
Programma  Collocazione
e Livellot — Modifica del * Montaggio
Programma * Connessioni elettriche

Fig. 1 Panoramica del contenuto

Tabella A — Modelli di Applicazioni
B — Sorgenti di uscita

Nozioni \ ’
preliminari

Nozioni Tabella C — Sorgenti digitali
preliminari D — Sorgenti analogiche

~ ) g

Fig. 2 Struttura del manuale

Resistenze per Resistenze Fissaggi al Sensore CJ
partitore di caduta pannello (giunto di
2 x 100kQ 3 x 100Q x2 riferimento)
x2

Fig. 3 Accessori
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1 DISPLAY E TASTI FUNZIONE

1.1 Introduzione

=

| display del pannello frontale, i tasti funzione e i LED di COMMANDER 350 sono indicati nella Fig. 1.1.

JOOHOOOHO0R00Hg0Ha0]

ABB COMMANDER 350
PV X
Tasti funzione

Riconoscimento ‘ n Avanzamento
allarme parametro
Aumenta ' v Diminuisci

Locale/Remoto I:B % Auto/manuale

Su Giu

Fig. 1.1 Display e tasti funzione del pannello frontale
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DISPLAY E TASTI FUNZIONE

1.2 Uso dei tasti funzione

>

V]

il valore di un parametro...
B — Tasti Su e Giu

Consentono di modificare/definire

A — Tasti Aumenta e Diminuisci

Consente di avanzare alla finestra

Consente di regolare il valore di uscita... e...

C - Tasto Avanzamento parametro

b 1RS LEL
H%DD 500} [Em+a] Fo ’?ﬁl LUNE
[T OPE-

...spostarsi da un livello all’altro

@ @ ! Ell2| Finestra 1
LUNE (livello superiore)
HI:| 100 v 110 +[2] cyrll e
] : I'| Finestra 2
= -Em- 50

...Consente di regolare il valore di uscita.
spostarsi da una finestra all’altra allinterno

di un livello di impostazione o configurazione.
Le modifiche apportate nella finestra attuale
vengono memorizzate quando

si seleziona la finestra successiva.

@ LEUZ I:Ijnellstra 1 [ Elx
LUNE (livello superiore) 00
E%‘j 0o
ryr! Finestra 2 1003 | JTenere premuto
[
50

...selezionare la finestra superiore

oppure...

successiva all'interno di un livello... (LEV.x) all'interno di un livello

Nota. Questo tasto permette inoltre di memorizzare le modifiche apportate
nella finestra precedente

D — Tasto Auto/Manuale

Auto Manuale
3515 Process Variable
3500 Set Point
= ~ Uscita regolante (%)

Consente di selezionare il modo di controllo automatico o manuale
Fig. 1.2a Uso dei tasti funzione
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1 DISPLAY E TASTI FUNZIONE...

...1.2 Uso dei tasti funzione

E — Riconoscimento allarmi

(Lampeggiante) (Sempre acceso) (Spento)
3500 A D 1 L\
= o~
Qualsiasi allarme attivo Tutti gli allarmi attivi Non sono presenti
non riconosciuto riconosciuti allarmi attivi

@ 1HP ! 1HP | @ 2% % x
3515 2003 2003 2003
Hssa.s‘:' E@ a Y
ACE
oppure @ @ oppure
ACH

]
£Lr Solo gli allarmi non
LAE riconosciuti

Nota. Se non sono stati abilitati allarmi nel livello di predisposizione,
la pressione del [&] tasto non produce alcun effetto.

Viene visualizzato il primo allarme attivo e non riconosciuto
(oppure se non sono presenti allarmi attivi, il primo allarme abilitato)

HPU  alto Processo, PV HO  alto Uscita

LPU basso Processo , PV La bassa Uscita

HLP  Blocco alto, PV PFEt  Tempo diinterruzione

LLP  Blocco basso, PV dell'alimentazione [X]

Hd alta Deviazione Hb | alto Blocco matematico 1
Ld bassa Deviazione Lk 1 basso Blocco matematico 1
HP !  alto Processo I/P1 HbZ? Blocco matematico 2 alto
LP basso Processo I/P1 L k2 basso Blocco matematico 2
HP2  alto Processo I/P2 Hb3 alto Blocco matematico 3
LP? basso Processo I/P2 L k3 basso Blocco matematico 3
HP3 alto Processo I/P3 HbY alto Blocco matematico 4

LP3 basso Processo I/P3 L kY basso Blocco matematico 4

Nota. Il tempo di interruzione di
alimentazione, PF.t, € indicato nel
display del Set Point.

@ Il display inferiore mostra lo stato dell’allarme:
ACE Allarme attivo e non riconosciuto
AL+ Allarme attivo e riconosciuto
CLr Allarme cancallato o inattivo
LAE Allarme bloccato non riconosciuto

@ Premendo IE di nuovo vengono riconosciuti gli allarmi visualizzati.
Il display inferiore cambia in base al nuovo stato.

@ Viene visualizzato il successivo allarme attivo e non riconosciuto. Se non
sono presenti allarmi attivi, viene visualizzato il successivo allarme abilitato.

Fig. 1.2b Uso dei tasti funzione
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.1 DISPLAY E TASTI FUNZIONE

...1.2 Uso dei tasti funzione

F — Tasto Locale / Remoto

Passaggio da un Set Point locale a uno remoto e viceversa

O L O me® ©

e e e | G502

35800 =T T
Hﬂ BeR Yo e 82 [y5ap
2 On

@ Variabile di processo e Set Point locale (rapporto) visualizzati su display rosso e verde.

@ Valore del Set Point remoto (rapporto). Il valore e il simbolo Or lampeggiano per
indicare che il Set Point locale (rapporto) & ancora selezionato.

(3) Set Point remoto (rapporto) selezionato.
@ Selezione remota fallita.

Nota. Quando si seleziona un modello Backup analogico, il tasto@ i)
consente di passare dal modo locale a quello remoto e viceversa,
vedere Sezioni 2.4 e 5.2.

Selezione dei Set Point localida1 a4

@
—— [4502] ==—.[4502] . [4502] B0
H '* Y00d ' 4150 '* 4750/

@ Variabile di processo e Set Point locale 1
@ Variabile di processo e Set Point locale 2
@ Variabile di processo e Set Point locale 3
@ Variabile di processo e Set Point locale 4

Selezione dei Set Point master e slave — Modo cascata | ¢ gbbreviazioni sono

3o T descritte dettagliatamente
= — nella Sezione 1.8.

~ | M.SPt Y S.SPtlocale - - - -

— ' S.SPt ’
[RSPt}— controllo | _|M-OP x | Loop di

PID i | I —— controllo OP1

M.PV Mast PID slave
S.PV ’_

Quando l'indicatore MST
(vedere Fig 1.3) e illuminato,
il [@9)tasto pud essere

Quando l'indicatore SLV (vedere
Fig 1.3) e illuminato, il tasto

puo essere usato per passare
usato per passare dai Set dai Set Point slave locali ai Set
Point master locali a quelli Point slave in cascata generati
remoti e viceversa dall’uscita master e viceversa.

Fig. 1.2c Uso dei tasti funzione
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1 DISPLAY E TASTI FUNZIONE...

...1.2 Uso dei tasti funzione

G - Tasti di scelta rapida

(8] ENEL)

Premere simultaneamente
e tenere premuto per 3 secondi

LEU

[EUR

Cabl % @j APPL

LEU (R]
0PE- | 3515 |

& Premere per spostarsi
da un punto qualsiasi
dei livelli Operatore o
= Predisposizione alla
prima pagina del livello
Configurazione

(KN}
i
[=a]
[

punto qualsiasi del livello di
configurazione alla prima finestra
del livello Operatore

-
C3

Premere per spostarsi da un i

E] Nota. Questa scelta rapida pud
essere usata solo quando la chiave
d’accesso alla configurazione

€ impostata sullo ‘0’.

=
3
QU

ca(rr

im Premere per spostarsi dal livello Operatore alla

finestra del codice di sicurezza, quindi agli altri livelli:
Livello Tuning — Vedere Sezione 2.13.3
Livello Predisposizione — Vedere Fig. 4.1
Livello Configurazione — Vedere Fig. 5.1

Fig. 1.2d Uso dei tasti funzione
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1.3 Indicatori “Secret-til-Lit”

Lampeggiante ACCESO SPENTO
A | Uno o piu allarmi| Tutti gli allarmi | Nessun allarme
attivi e non attivi riconosciuti | attivo
riconosciuti
MST Parametri del
regolatore master
visualizzati
SLV Parametri del
regolatore slave
visualizzati
OR Set Point remoti
o di cascata in Set Point locale in
uso uso
A - Display superiore
Lampeggiante ACCESO SPENTO
M | Autotuning in | Controllo manuale Controllo
corso selezionato automatico
- lezi
OoP1 Valore di uscita 1 selezionato
(caldo) visualizzato
Valore di uscita 2
OP2 (freddo) visualizzato
Variabile di disturbo
FF del anticipo (feedforward)
visualizzata
=
_ Apertura valvola
- Arresto valvola
= Chiusura valvola

Display inferiore

Fig. 1.3 Indicatori “Secret-til-lit”

1.4 Set di caratteri — Fig. 1.4

IO TMmMOO >
bl e R T R T i

| !
J
K ~
L L
M
N 7T on
o
P P

<< c-HwzD
weschm w0

Fig. 1.4 Set di caratteri
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1.5 Messaggi d’errore

Display Errore/Operazione. Per azzerare il display:
(o Errore di calibrazione Premere il (&] tasto
Hg Err Spegnere e riaccendere I'apparecchiatura.
Se l'errore persiste, contattare il
Centro Assistenza Clienti.
| £ Errore della memoria non volatile
e x = 1: Memoria della scheda del processore | Premere il (&] tasto
| Mlx x = 3: Memoria della scheda di alimentazione
Spegnere e riaccendere I'apparecchiatura.
Se I'errore persiste, controllare le impostazioni
di configurazione/predisposizione.
_ (7- Fallimento del convertitore A/D Contattare il Centro
H- T Il convertitore analogico/digitale non Assistenza Clienti
L] Err_||comunica correttamente.
-_44 "9 99 5 [ Superamento limiti del campo Ripristinare un valore di
H:] del valore di ingresso ingresso valido
BN (-FC--||Errore dellautotuning )
H- 71 | Il numero visualizzato indica il tipo di Premere il [&] tasto
[ ' errore — vedere Tabella 2.1
mmmmm| [ [ /F||Errore giunto freddo Controllare i collegamenti
H- \ 71 | Il sensore del giunto freddo e difettoso o o sostituire gli eventuali
- 1| non & stato montato correttamente. elementi difettosi
r 1 Errore del Set Point remoto R .
e c5CF | valore di ingresso non & incluso entro il Blpnstmarel%n valore di
H:] 199 9 97 |limite superiore o inferiore del campo. Ingresso valido
" | Appare solo se il Set Point remoto e
visualizzato o in uso.
Errore del rapporto esterno
-_< rAEF Il valore di ingresso non & incluso entro Ripristinare un valore di
H:] 19595997 il limite superiore 0 inferiore del campo. ingresso valido
+—=—=| Appare solo se si stanno usando i modelli
da14ai7.
Errore dell’indicazione di posizione
p
g:] — .9. III v_etllore di mgress_ofno_n & |crj1clluso entr?o\ll Ripristinare un valore di
o /9/ \,‘% imite superiore o inferiore de campo.‘ ppejre ingresso valido
! solo se il tipo di uscita & impostato su ‘PFb
— valvola motorizzata con retroazione.
Incollaggio valvola Contro_llare che7 il tempo di
] La valvola motorizzata non si muove alla escursione dell'unita
}-4/. SEF || velocita prevista. La valvola potrebbe regolante sia corretto —
: essere incollata. vedere Sezione 4.5.
Controllare la valvola.
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1.6 Dispositivo di sorveglianza del processore (Watchdog)
L’attivita del processore € controllata da un dispositivo di sorveglianza indipendente. Quando I'uscita
del dispositivo di sorveglianza & assegnata a un rele o a un’uscita digitale, il rele/uscita digitale viene
deenergizzato ogniqualvolta 'apparecchiatura non funziona correttamente.

1.7 Controllo di rottura del loop
L’uscita analogica 1 € controllata continuamente per rilevare eventuali rotture del loop. é possibile
attivare un segnale di avvertenza o un’altra operazione assegnando il segnale di rottura del loop a un
rele o uscita digitale.

1.8 Glossario delle abbreviazioni

Abbreviazione

Descrizione

Abbreviazione

Descrizione

Variabile di processo

PV (Process Variable) dit Ingresso digitale 1 (Digital Input 1)
(Valore del Set Point locale) . . -
LSPt Local Set Point Value di2 Ingresso digitale 2 (Digital Input 2)
Valore 1 del Set Point locale . - .
LSP1 (Local Set Point 1 Value) di3 Ingresso digitale 3 (Digital Input 3)
Valore 2 del Set Point locale ) . -
LSP2 (Local Set Point 2 Value) di4 Ingresso digitale 4 (Digital Input 4)
Valore 3 del Set Point locale . .
LSP3 (Local Set Point 3 Value) ao1l Uscita analogica 1 (Analog Output 1)
Valore 4 del Set Point locale . .
LSP4 (Local Set Point 4 Value) ao2 Uscita analogica 2 (Analog Output 2)
Valore del Set Point del controllo N -
CSPt (Control Set Point Value) do1 Uscita digitale 1 (Digital Output 1)
RSPt Valore del Set Point remoto M.PV Variabile di processo master
(Remote Set Point Value) ’ (Master Process Variable)
Uscita dell’algoritmo PID Set Point del controllo master
PID O/P (Output of the PID Algorithm) M.SPt (Master Control Set Point)
OP1 Uscita del regolatore 1 (caldo) M.OP Uscita PID master
(Controller Output 1 (heat)) ’ (Master PID Output)
Uscita del regolatore 2 (freddo) . .
OP2 (Controller Output 2 (cool)) S.SPt Set Point slave (Slave Set Point)
1/P1 Ingresso analogico 1(Analog Input 1) S.PV Variabile di processo slave
9 9 g np ’ (Slave Process Variable)
/P2 Ingresso analogico 2(Analog Input 2) Wwv Variabile incontrollata (Wild Variable)
1/P3 Ingresso analogico 3(Analog Input 3) DV Variabile di disturbo

(Disturbance Variable)

10
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2 LIVELLO OPERATORE &-

2.1 Introduzione

Il livello Operatore (Livello 1) & il modo normale di COMMANDER 350. Questa sezione descrive i
modi di agire dell’operatore disponibili in ciascuna finestra, a seconda del modello di controllo e del
tipo di uscita selezionati.

| tipi di modello descritti in questa sezione sono:
* Regolatore a loop singolo
* Stazione auto/manuale
e Stazione di backup analogico
¢ Indicatore/ Stazione manuale
e Loop singolo con anticipo (feedforward)
e Controllo in cascata
e Cascata con anticipo (feedforward)
* Regolatore di rapporto
e Stazione di rapporto

( Nota. Vengono visualizzate solo le finestre relative ai modelli selezioni — vedere Sezione 5. J

Vengono inoltre descritte le finestre utilizzate per controllare I'efficienza e per azionare la valvola
motorizzata e i tipi di uscita caldo/freddo.

N Modello — C355, Versione avanzata

[ L ———— Modello (vedere la pagina pieghevole sul retro)

N — Serie software

Versione software

Fig. 2.1 Display all’accensione

11
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2.2 Regolatore a loop singolo (Modelli 1 e 2)

Il regolatore a loop singolo & un sistma di controllo a retroazione di base che utilizza | tre elementi PID

o controlli on/off con un Set Point locale (modello 1) o un Set Point remoto (modello 2).

Set Point del profilo

v Set Point locale -

Ingresso del Set Point remoto
1 > P2 [HIP2x-ALO +b IAS

Uscita manuale

Uscita di
controllo

Loop di
Ingresso della variabile di processo COntIPOH(I) PID O/P L |
PV PID S

E I/P1

*1 Solo modello 2

Fig. 2.2 Regolatore a loop singolo

12
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...2.2 Regolatore a loop singolo (Modelli 1 e 2)

Deviazione W'—
EYRm @™

PV-CSPt

-

N — Variabile di processo

& Set Point del controllo
= [da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]
Regolabile solo in Controllo locale

Ca

@™

y

/
(OP1]

(4]
Uscita di controllo

| &) [da 0 a 100% (uscite rele/digitali),

~ da —10 a 110% (uscite analogiche)]

Regolabile solo in modo manuale. Se il controllo On/
off & selezionato, 0% = uscita di controllo off, 100% =
uscita di controllo on. In modo manuale, & possibile
selezionare valori intermedi, i quali utilizzano il
tempo proporzionale con un tempo di ciclo di 60s,
ossia 25% = 15s on, 45s off.

2 Rapporto del Set Point remoto

g [da 0,001 a 9,999]

Valore del Set Point remoto =

(rapporto x ingresso del Set Point remoto) + Bias

@A™
L os

e | Al

i,— Base del Set Point remoto

[In unita ingegneristiche]

~

/
/

K

Continua...

*1 Se la funzione del Set Point a rampa ¢ attivata (vedere Sezione 4.3, Set Point/ Velocita della
rampa), I'indicatore a barra mostra il valore del Set Point effettivo (rampa) mentre il display
digitale mostra il valore del Set Point di destinazione.

*2 Appare solo se € selezionato il modello 2 ed ¢ attivato il display del rapporto — vedere Sezione
5.2, Configurazione di base e Sezione 5.7, Configurazione dell’operatore

*3 Appare solo se & selezionato il modello 2 ed & attivato il display del Bias (+) — vedere Sezione 5.2,
Configurazione di base e Sezione 5.7, Configurazione dell’'operatore.

13
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...2.2 Regolatore a loop singolo (Modelli 1 e 2)

.1

2

*3

14

ﬂ

m_ |1 [ Stato del profilo
SOARX - Segmento costante in corso
ﬂ 2 ~A_P — Segmento a rampa in corso
“™ S0P — Arresto
930 3 £nd - Fine
PN OHLd - Blocco operatore
- _HLd - Blocco manuale
HHLd — Blocco ritardato
~HLd — Blocco dirisposta
~r_.P — Rampa dirisposta
@& Tempo rimanente nel segmento
= [da0,0a99,9 ore o minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo.
Se il segmento attuale & una rampa, verra
modificata anche la velocita della rampa.

Programma/segmento attuale

=]
= [da 1,01 a 9,30]
X.NN
—r— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale
Quando il programma e in corso o € in blocco:
Premere (2] per passare allavvio del segmento
successivo.
ﬁj Premere (¥] per ritornare all’avvio del segmento
attuale.

Ritorna all’inizio della pagina

Stato del profilo appare solo se le funzioni del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

La regolazione del tempo del segmento pud essere disattivata nel livello di controllo del profilo a
segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra ~. /5.

Il salto del segmento pud essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere
Sezione 3.4 finestra ~. /7.
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2.3 Stazione Auto/Manuale (Modelli 3 e 4)

( Nota. Fare riferimento anche all’Appendice A2.1 — Funzionamento in serie e parallelo. )

La stazione auto/manuale funge da backup per il regolatore master. Durante il funzionamento
normale, I'uscita analogica di COMMANDER 350 segue il valore di uscita del regolatore master. Un
errore nel sistema master puo essere identificato sia rilevando un segnale basso sull’'uscita master
(modello 3) oppure tramite un segnale digitale (modello 4). Quando viene rilevato un errore,
COMMANDER 350 passa in modo manuale con I'uscita impostata sull’ultimo valore di uscita master
valido, oppure su un valore di uscita configurato — vedere Sezione 4.6, Configurazione di controllo/
Uscita configurata 1. Quando l'uscita master & stata ripristinata oppure I'ingresso digitale & ritornato
in stato di inattivita, COMMANDER 350 ritorna in modo automatico.

( Nota. Il valore di soglia di allarme A1 deve essere impostato utilizzando il modello 3. )

Uscita manuale

EI Uscita

: [ analogica
Uscita master | g

> P2 L m 2l

Selezione segnale basso | *1 ‘
(Allarme A1)

Selezione digitale
9 2 ~ 7| Selezione

L auto/manuale

*1 Solo modello 3
*2 Solo modello 4

Fig. 2.3 Stazione Auto/Manuale
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...2.3 Stazione Auto/Manuale (Modelli 3 e 4)

Modo Auto

"

_\— Variabile di processo
| L——— uUscita master (/P2)

-~
L]

Uscita di controllo = Uscita master
— [Uscita master, da 0 a 100%)]

—
%A

oppure oppure
*2 Valore d’uscita *2 Uscita master
del master basso ripristinata
oppure oppure
3 Ingresso *3Ingresso
digitale attivo digitale inattivo
5 5 5 Modo Manuale
5800
Cn
- U
i PN
%
Uscita di controllo (gestita da COMMANDER 350)

— = [da0a100%]

*1 Nel modello 4, il segnale di ingresso digitale ha la precedenza sull'impostazione Auto/Manuale

*2 Solo modello 3 — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Applicazione modello.

*3 Solo modello 4 — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Applicazione modello.

16
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2.4 Backup analogico (Modelli 5 e 6)

(Nota. Fare riferimento anche all’Appendice A2.1 — Funzionamento in serie e parallelo. )

La stazione di backup analogico funge da backup per il regolatore master. Durante il funzionamento
normale (modo di controllo remoto selezionato), I'uscita attuale di COMMANDER 350 segue il valore
di uscita del regolatore master. Un errore nel sistema master puo essere identificato sia rilevando un
segnale basso sull’'uscita master (modello 5) oppure tramite un segnale digitale (modello 6). Quando
viene rilevato un errore, COMMANDER 350 passa in modo di controllo locale e il processo viene
gestito dall’'uscita PID. L’algoritmo PID di COMMANDER 350 esegue continuamente il tracking
(trascinamento) del valore di uscita master in modo da garantire un trasferimento fluido dal modo di
funzionamento remoto a quello locale. Quando I'uscita master & ripristinata oppure I'ingresso digitale
ritorna in stato attivo, COMMANDER 350 ritorna in modo di controllo remoto.

( Nota. Il valore di soglia di allarme A1 deve essere impostato utilizzando il modello 5. )

Set Point del profilo

Uscita

CSPt analogica

E LSPt

PID
Set Point loop di controllo
locale PV
I/P1
Variabile di processo

E 1/P2

|
Uscita master |
|
|

ao1

Selezione segnale basso 1
] (Allarme 1) [~~~ "~~~

Selezione

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, *2 |"Locale/

- - Remoto
Selezione digitale

*1 Solo modello 5
*2 Solo modello 6

Fig. 2.4 Stazione di backup analogico
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...2.4 Backup analogico (Modelli 5 e 6)

Deviazione

|35 /5 38 Hodoremete
_\— Variabile di processo

350

Set Point

= [da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]

PV — CSPt
/ﬂ
27
/

Uscita di controllo = Uscita master
[Uscita master, da 0 a 100%]

(

oppure

1 Valore
master

di uscita
basso

oppure
*2 DIngresso

digitale
attivo

(

o,
PL
oppure
*1 Uscita master
ripristinata
oppure
*2 Ingresso
digitale
inattivo

U

[

] Hodoloesie

Uscita di controllo (gestita da COMMANDER 350)
[da 0 a 100%]
Regolabile solo in modo manuale.

Continua...

*1 Solo modello 5 — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Applicazione modello.

*2 Solo modello 6 — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Applicazione modello.
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...2.4 Backup analogico (Modelli 5 e 6)

o1

2

3

=

B

3
S

Ca

@\B

(el

profilo

— Segmento costante in corso
~A_P - Segmento a rampa in corso
S5£0P - Arresto
£nd — Fine
OHL — Blocco operatore
_HL — Blocco manuale
HHLZ - Blocco ritardato
rHL — Blocco di risposta
~r-_P — Rampa dirisposta

Tempo rimanente nel segmento

[da 0,0 a 99,9 ore 0 minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo.
Se il segmento attuale € una rampa, verra
modificata anche la velocita della rampa.

Programma/segmento attuale
[da 1,01 a 9,30]

X.NN
—I_— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale
Quando il programma e in corso o & in blocco:

Premere (2] per passare all’avvio del segmento
successivo.

Premere (V] per ritornare all’avvio del segmento
attuale.

Ritorna all’inizio della pagina

Stato del profilo appare solo se le funzionalita del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

La regolazione del tempo del segmento puo essere disattivata nel livello di controllo del profilo a
segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra r. /8.

Il salto del segmento pud essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere

Sezione 3.4 finestra r. /7.
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2.5 Stazione Indicatore/Caricatore manuale (Modelli 7 e 8)

Una o due variabili di processo possono essere visualizzate sul display digitale e I'indicatore a barra.
Se 'uscita di controllo & assegnata a un’uscita analogica, il display inferiore ne indica il valore, il quale
puo essere regolato dall’utente.

m | Variabile di processo PV1

1 Variabile di processo PV2

PV1-PV2 m

/
OP1]

2

B

7

Valore di uscita
% [-da10a 110%)]

*1 Visualizzato solo se & selezionato il modello 8 — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base /
Applicazione modello.

*2 Visualizzato solo se l'uscita di controllo & di tipo analogico (I'uscita & assegnata all’uscita
analogica 1).

20
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2.6 Loop singolo con anticipo (feedforward) (modelli 9 e 10)

Questi modelli forniscono un controllo PID con anticipo. La variabile di disturbo & determinata dai
valori del guadagno (F F &) e dell Bias (+) dell’ anticipo (feedforward)(F F55) e va aggiunta al valore
di uscita del regolatore.

A
{LSPt} =

EI Set Point locale ‘ ‘

Ingresso del Set Point remoto
1 > P3| H-5Pt x-AED + b A5

Loop di
Ingresso PV MPV controllo PID O/P +
> 1P PID (DV X FEGn + FFb5)
Variabile di disturbo, anticipo (feedforward) [
[ |
/P2 DV X FFGn + FFb5 -

*1 Solo modello 10 FFGn =0

Fig. 2.5 Regolatore a loop singolo con anticipo (feedforward)

m__,— Variabile di processo

Deviazione W *1 (z) SetPointdel controllo
@A™ _\ﬁ [da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]
| &)
©

I
r_

PV-CSPt] Regolabile solo in Controllo locale.

Uscita di controllo

Eil [da 0 a 100%]
Regolabile solo in controllo manuale.
Anticipo (feedforward)

Nota. Per disattivare I'anticipo (feedforward) (ad
esempio durante il tuning del sistema), impostare il
parametro FFGn su OFF — vedere Sezione 4.2,
Livello 2/ Tuning.

/@@7

[da 0 a 100%]
Segnale della variabile di disturbo dell’anticipo
(feedforward)

Continua...

*1 Quando la funzione del Set Point a rampa & attivata (vedere Sezione 4.3, Set Point/ Velocita della
rampa), I'indicatore a barra mostra la deviazione effettiva (valore Set Point PV/Rampa) mentre il
display digitale mostra il valore del Set Point di destinazione.
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...2.6 Loop singolo con anticipo (feedforward) (modelli 9 e 10)

—

Deviazione | | W‘ﬁ_\%

PV-CSPt

.
4

Rapporto del Set Point remoto

[da 0,001 a 9,999]
Valore del Set Point remoto =
(rapporto x ingresso del Set Point remoto) + base

B2
i

yi

Base del Set Point remoto

[In unita ingegneristiche]

Continua...

*1 Appare solo se € selezionato il modello 10 — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/
Applicazione e Sezione 5.7, Configurazione dell’operatore/ Display Rapporto operatore e Display
Bias operatore
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...2.6 Loop singolo con anticipo (feedforward) (modelli 9 e 10)

\ﬁ
| _SOAF 3

o1

2

*3

BB~
B

@\B

[

Stato del profilo

50AF - Segmento costante in corso
~fA_P — Segmento a rampa in corso
S5L0P - Arresto

End — Fine

OHLd - Blocco operatore

_HLd — Blocco operatore

HHLZ - Blocco ritardato

~HLd — Blocco dirisposta

~r_P — Rampa dirisposta

Tempo rimanente nel segmento

[da 0,0 a 99,9 ore o minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo.
Se il segmento attuale & una rampa, verra
modificata anche la velocita della rampa.

Programma/segmento attuale
[da 1,01 a 9,30]

X.NN
—r— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale

Quando il programma e in corso o & in blocco:

Premere (2] per passare allavvio del segmento
successivo.

Premere (] per ritornare all'avvio del segmento
attuale.

Ritorna al display Variabile di processo

Stato del profilo appare solo se le funzionalita del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

La regolazione del tempo del segmento puo essere disattivata nel livello di controllo del profilo
a segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra r. /8.

Il salto del segmento pud essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere

Sezione 3.4 finestra r. /7.
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2.7 Controllo in cascata (Modelli 11 e 12)
Per il controllo in cascata, vengono usati due regolatori PID collegati internamente, con il primo
regolatore PID (master) che fornisce il Set Point al secondo regolatore (slave). L'uscita master &
calibrata utilizzando i valori del rapporto (ratio) in cascata (L.~ £ 0) e della base (£.b 1A) per creare |l

valore del Set Point slave.

FAED +b IAS PID

Loop di
controllo

master

Ingresso PV master
I/P1

Ingresso PV slave

M.PV

M.SPt

Set Point |z|

|
— |
L ; TIsSPt Loop di ! /—:m
controllo - -
PID slave

EI/P2

*1 Solo modello 12

Fig. 2.6 Regolatore in cascata

Variabile di processo master (M.PV)

Set Point del controllo master (MSPt)
[da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]
Regolabile solo in Controllo locale.

Uscita di controllo slave
[da 0 a 100%] (da —10 a 110% per le uscite
analogiche) Regolabile solo in modo manuale.

Nota. Con il modello 12, il tasto pud essere
usato per passare dai valori del Set Point remoto a
quelli del Set Point locale e viceversa.

35 .5 &
o1
Deviazione — T 1 &
master _—/ (al¥] ™
(nic
| v &A™ =
o =
207.0 g
Deviazione | | WIZIIZI L &
slave 7 E ™
‘a
opi”

Variabile di processo slave (S.PV)

Set Point slave (S.SPt)

[da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]
Regolabile solo nei modi Set Point slave locale o
manuale.

Nota. Il tasto pud essere usato in questa
finestra per passare dai setpoint slave locali a quelli
in cascata (simbolo R acceso) e viceversa.

Continua...

*1 Quando la funzione del Set Point a rampa ¢ attivata (vedere Sezione 4.3, Set Point/ Velocita della
rampa), I'indicatore a barra mostra la deviazione effettiva (PV/valore del Set Point a rampa). Il
display digitale mostra il valore del Set Point di destinazione.
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...2.7 Controllo in cascata (Modelli 11 e 12)

master

Deviazione
master

Deviazione

slave

o1

Deviazio& BEp
i,

IR
Bl ==

o —

LA
™

ot

Rapporto del Set Point remoto

[da 0,001 a 9,999]
Valore del Set Point remoto master =
(rapporto x ingresso del Set Point remoto) + Bias

Bias del Set Point remoto

[In unita ingegneristiche]

Rapporto del Set Point slave in cascata

[da 0,001 a 9,999]

Valore del Set Point slave (S.SPt) =
(rapporto x uscita master) + Bias
ingegneristiche]

[in unita

Continua...

Visualizzato solo se & selezionato il modello 12 e il display rapporto/bias & attivo — vedere

Sezione 5.2, Configurazione di bias e Sezione 5.7, Configurazione dell'operatore.

2

dell’'operatore

Visualizzato solo se il display Rapporto/bias & attivo — vedere Sezione 5.7, Configurazione
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...2.7 Controllo in cascata (Modelli 11 e 12)

—

AN n
Deviazio&i\m A™ _‘%
—

slave B

OP1j=—=

Bias ase del Set Point slave in cascata

[In unita ingegneristiche]

.. °
B
NN
L]
2]
&

Stato del profilo

SOARX - Segmento costante in corso
~A_P — Segmento a rampa in corso
St0P - Arresto

Efd — Fine

OHLd - Blocco operatore

_HLd - Blocco manuale

HHLd — Blocco ritardato

~HLd — Blocco dirisposta

~r_P — Rampa dirisposta

Tempo rimanente nel segmento

[da 0,0 a 99,9 ore o minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo.
Se il segmento attuale & una rampa, verra
modificata anche la velocita della rampa.

Programma/segmento attuale
[da 1,01 a 9,30]
X.NN

—r— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale
Quando il programma e in corso o € in blocco:

Premere (2] per passare allavvio del segmento
successivo.

Premere (¥] per ritornare all’avvio del segmento
attuale.

Cq

Ritorna al display Variabile di processo master (M.PV)

*1 Visualizzato solo se il display Rapporto/Bias & attivo — vedere Sezione 5.7, Configurazione

dell'operatore.

*2 Stato del profilo appare solo se le funzionalita del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

*3 La regolazione del tempo del segmento pud

essere disattivata nel livello di controllo del profilo a

segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra ~. /5.
*4 || salto del segmento puo essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere

Sezione 3.4 finestra r /7.
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2.8 Controllo in cascata con anticipo (feedforward) (Modello 13)

Per il controllo in cascata, vengono usati due regolatori PID collegati internamente, con il primo
regolatore PID (master) che fornisce il Set Point al secondo regolatore (slave). Il segnale della
variabile di disturbo del anticipo (feedforward) € aggiunto all’'uscita master (Set Point slave). Il
segnale di disturbo & determinato dal guadagno (FFLn) e dai valori della base del anticipo
(feedforward) (FFb ).

Set Point del profilo

Set Point
|ZI locale slave

[q apil

S.SPt]

“isspt| Loopdi | | Lei OPT)

controllo [
- PID slave

Loop di
controllo

Ingresso PV
master

M.PV | PID master
I/P1

M.OP x
Crel + CbiR

Variabile di disturbo del anticipo (feedforward

Ingresso PV slave
E /P2

Fig. 2.7 Regolatore in cascata con anticipo (feedforward)

Variabile di processo master (M.PV)

Deviation .
master Set Point del controllo master (M.SPt)
M.PV — — [da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]

M.SPt Regolabile solo in controllo locale

Uscita di controllo slave
[da0a100% (da—10 a 110% per uscite analogiche)]
Regolabile solo in modo manuale.

| [ \Variabile di processo slave (S.PV)

Deviation W,_ m) SetPoint slave (S.SPt)
;IaF\’/\? | @™ = [da ‘SPLO’ a ‘SPHI’ — vedere Sezione 5.5]
S'SPt_ Regolabile solo in modo manuale

—/ Nota. Il tasto pud essere usato in questa
finestra per passare dai setpoint slave locali a quelli

in cascata (simbolo R acceso) e viceversa.

Continua...

*1 Quando la funzione del Set Point a rampa & attivata (vedere Sezione 4.3, Set Point/ Velocita della
rampa), I'indicatore a barra mostra la deviazione effettiva (PV/valore del Set Point a rampa). Il
display digitale mostra il valore del Set Point di destinazione.
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...2.8 Controllo in cascata con anticipo (feedforward) (Modello 13)

Variabile di disturbo del anticipo (feedforward)
1.3
Deviazione | § 3500
master /
(| ‘/ﬁ ZN]K4)

2]
) lda0a100%]
Ingresso della variabile di disturbo del anticipo
(feedforward)

m *1 [ Rapporto del Set Point slave in cascata

Deviazione W @A™ _‘% [da 0,001 a 9,999]
slave ~ |[Q§/ Valore del Set Point slave (CSP2) =

2 (rapporto x uscita master) + Bias [in unita
ingegneristiche]

m_ |*1 [ Base del Set Point slave in cascata
SLV

\'\ @&

Deviazione | | ﬂ A~ _\ﬁ [In unita ingegneristiche]
slave

———’ B

% Continua...

*1 Appare solo se attivato nel Livello B, Configurazione dell'operatore — vedere Sezione 5.7.
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...2.8 Controllo in cascata con anticipo (feedforward) (Modello 13)

=

ﬂ‘lznzl

5.3 e

Ca

@\B

(el

Stato del profilo

S50RF. - Segmento costante in corso
~A_P — Segmento a rampa in corso
SEO0P - Arresto

End — Fine

OHLJ - Blocco operatore

_HLd - Blocco manuale

HHLJ - Blocco ritardato

~HLd - Blocco dirisposta

~r-_P — Rampa dirisposta

Tempo rimanente nel segmento

[da 0,0 a 99,9 ore o minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo. Se
il segmento attuale & una rampa, verra modificata
anche la velocita della rampa.

Programma/segmento attuale
[da 1,01 a 9,30]

X.NN
—I_— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale
Quando il programma e in corso o € in blocco:
Premere (2] per passare allavvio del segmento
successivo.
Premere (] per ritornare allavvio del segmento
attuale.

Ritorna al display Variabile di processo master (M.PV)

*1 Stato del profilo appare solo se le funzionalita del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

*2 Laregolazione del tempo del segmento puo essere disattivata nel livello di controllo del profilo a
segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra ~. /5.

*3 |l salto del segmento puo essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere

Sezione 3.4 finestra r. /7.
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2.9 Regolatore di rapporto (Modelli 14 e 15)

Il controllo del rapporto consente di mantenere automaticamente la proporzione definita di una
variabile di processo controllata rispetto a un’altra variabile detta variabile non controllata. La
variabile non controllata determinata dai valori di rapporto (- At &) e Bias (b /A5) costituisce il Set
Point di controllo della variabile di processo.

Set Point del profilo

Rapporto
EI locale

*1 Rapporto remoto

Variabile non controllata

> P2
Loopdi  [pipO/P |

Ingresso della variabile di processo controllo

PV
> P PID

*1 Solo modello 15

|
|
|
|
|
|
|
|
| Uscita
L di controllo

Fig. 2.8 Regolatore di rapporto

m Y Rapporto effettivo

Variabile di processo (PV) — Bias
iai ] = Variabile non controllata (WV
ogiezere IR o= || 5y "
- ~ Rapporto desiderato
m PNl Regolabile solo in Controllo locale.

/// Set Point del controllo = (WV x Rapporto) + Bias

—% Uscita di controllo
[da 0a 100% (da—10 a 110% per uscite analogiche)]
Regolabile solo in modo manuale.

Deviazione | | m'—ﬁ aJ L -
PV — CSPt @A™ 2 [In unita ingegneristiche]
L
/

Continua...

*1 Appare solo se attivato nel Livello B, Configurazione dell'operatore — vedere Sezione 5.7.
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...2.9 Regolatore di rapporto (Modelli 14 e 15)

o1

2

3

\ﬂ

B~

3
(=

Ca

@\B

[|E)

S Stato del profilo
m— 50R¥ - Segmento costante in corso

~A_P — Segmento a rampa in corso
S5t0F - Arresto

Efd — Fine

OHLd — Blocco operatore

_.HLd - Blocco manuale

HHLJ — Blocco ritardato

~HLd — Blocco dirisposta

~r_.P — Rampa dirisposta

Tempo rimanente nel segmento

[da 0,0 a 99,9 ore 0 minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo. Se
il segmento attuale & una rampa, verra modificata
anche la velocita della rampa.

Programma/segmento attuale
[da 1,01 a 9,30]

X.NN
—I_— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale
Quando il programma e in corso o € in blocco:

Premere (2] per passare allavvio del segmento
successivo.

Premere (¥) per ritornare all’avvio del segmento
attuale.

Ritorna al display Rapporto effettivo

Stato del profilo appare solo se le funzionalita del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

La regolazione del tempo del segmento puo essere disattivata nel livello di controllo del profilo a
segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra r. /8.

Il salto del segmento pud essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere

Sezione 3.4 finestra r. /7.
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2.10 Stazione di rapporto (Modelli 16 e 17)

La stazione di rapporto fornisce un Set Point per il successivo regolatore slave. La variabile non
controllata (WV) & determinata dai valori del rapporto (- At ) e della Bias (b /A5) e viene quindi
ritrasmessa come valore di uscita analogico.

Set Point del profilo

(a]
Ad

Rapporto locale

| .
| Uscita
,: analogica

Wwv
*1 Rapporto remoto

Variabile non controllata

E I/P2

*1 Solo modello 17

Fig. 2.9 Stazione di rapporto

m__,— Rapporto effettivo

Deviazione Variabile di processo (PV) — Bias
di rapporto | Wﬁ_\_ = Variabile non controllata (WV)
desiderata (&) Rapporto desiderato

effettiva ) )
Regolabile solo in Controllo locale.

Uscita del Set Point del rapporto
= (WV x Rapporto) + Bias

[da—10 a 110%)]

Regolabile solo in controllo manuale.

|0

Deviazione S
di rapporto | f WIZIIZI _\% [In unita ingegneristiche]
desiderata 10
effettiva =
/

Continua...

*1 Appare solo se attivato nel Livello B, Configurazione dell’'operatore — vedere Sezione 5.7.
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...2.10 Stazione di rapporto (Modelli 16 e 17)

—

t 3G

| 535 e

Cq

L

2

3
[a)
™
2]
(2]

Stato del profilo

S0ARX - Segmento costante in corso
~A_P - Segmento a rampa in corso
SE0P - Arresto

£nd — Fine

OHLJ - Blocco operatore

_HLd - Blocco manuale

HHLZ - Blocco ritardato

~HLd — Blocco dirisposta

~r-_P — Rampa dirisposta

Tempo rimanente nel segmento

[da 0,0 a 99,9 ore o minuti]

Consente di aumentare o diminuire il tempo del
segmento totale in base al valore di regolazione del
tempo impostato nel livello di controllo del profilo. Se il
segmento attuale & una rampa, verra modificata anche la
velocita della rampa.

Programma/segmento attuale
[da 1,01 a 9,30]

X.NN
—I_— Numero del segmento attuale
Numero del programma attuale

Quando il programma e in corso o & in blocco:

Premere (2] per passare allavvio del segmento
successivo.

Premere (V] per ritornare allawio del segmento
attuale.

Ritorna al display Rapporto effettivo

*1 Stato del profilo appare solo se le funzionalita del profilo costante/a rampa sono attivate — vedere
Sezione 5.5, Livello 9 — Configurazione del Set Point.

*2 Laregolazione del tempo del segmento pud essere disattivata nel livello di controllo del profilo a
segmenti — vedere Sezione 3.4 finestra r. /8.

*3 |l salto del segmento puo essere disattivato nel livello di controllo del profilo a segmenti — vedere
Sezione 3.4 finestra r. i 7.
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2.11 Tipi di uscita Caldo/Freddo

2111

Inversa (Caldo)/Diretta (Freddo) oppure Diretta (Caldo)/Inversa (Freddo)

L’uscita attiva, OP1 (Caldo) o OP2 (Freddo), & visualizzata e pu0 essere regolata in modo manuale.
| LED OP1 e OP2 indicano l'uscita in fase di modifica.

~100% +100%
OP2 (freddo) OP1 (caldo)
0% —
Y25 Y15k PID O/P
100%

Fig 2.10 Risposta tipica — Azione di controllo Inversa/Diretta o Diretta/lnversa

2.11.2

I:| o1 Uscita positiva (uscita di riscaldamento attiva)

M Uscita di riscaldamento
m B S [da 0 a 100% (da 0 a 110% in modo manuale con
uscite analogiche)]. Regolabile solo in modo manuale.

2 Uscita negativa (uscita del raffreddamento
[ ] attiva)

//m N4l S Uscita del raffreddamento
4

[da—100 a 0% (da —110 a 0% in modo manuale con
uscite analogiche)]. Regolabile solo in modo
manuale.

Inversa (Caldo)/Inversa (Freddo) oppure Diretta (Caldo)/Diretta (Freddo)

Non & possibile visualizzare o regolare direttamente le uscite caldo/freddo. L'uscita PID (da 0 a
100%), usata per calcolare le uscite di riscaldamento (OP1) e raffreddamento (OP2), € visualizzata
e puo essere regolata in modo manuale. | LED OP1 e OP2 indicano I'uscita in fase di modifica.

100% 100%
OP2 OP1
(freddo) (caldo) 0%
0% >
Y25t Y15k PID O/P
—_— —_—
LED OP2 illuminato LED OP1 illuminato
Fig 2.11 Risposta tipica — Azione di controllo Inversa/lnversa o Diretta/Diretta
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2.12 Tipi di uscita a valvola motorizzata
2.12.1 Valvola motorizzata con retroazione

I:| Display Posizione della valvola

== _\—% [da 0 a 100% di escursione]

Nota. In modo manuale, i tasti (2) e (V) possono
Apertura valvola essere usati per pilotare direttamente i relé di

Arresto valvola comando d’apertura e chiusura della valvola.
Chiusura valvola

2.12.2 Valvola motorizzata senza retroazione (senza limiti)

I:| Display Stato della valvola

N2 _\—% arn Apertura valvola
SEP Arresto valvola
fLs Chiusura valvola

Apertura valvola

Arresto valvola Nota. In modo manuale, i tasti (2] e (%] possono
Chiusura valvola essere usati ; ; ; T
per gestire direttamente i relé di

apertura e chiusura della valvola.
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2.13 Autotuning

Nota. L’autotuning non & disponibile nei seguenti casi:

e Stazione Auto/Manuale, modelli Stazione di rapporto o Indicatore.

* Quando vengono selezionati i tipi di controllo senza limiti o caldo/freddo.
e Durante I'esecuzione di un profilo.

Informazioni.

e L’autotuning ottimizza il controllo del processo modificando I'uscita di COMMANDER 350,
quindi analizzando la risposta del processo.

e Al termine dell’autotuning, i parametri di controllo vengono aggiornati automaticamente.

* Prima di avviare l'autotuning, la variabile di processo deve essere stabile.

¢ COMMANDER 350 controlla il livello di rumore della variabile di processo per 30 secondi. Se
& maggiore del 2% rispetto al campo ingegnerizzato, I'autotuning viene annullato.

¢ COMMANDER 350 seleziona automaticamente il tuning “al’avviamento” o “al Set Point”, a
seconda del livello della variabile di processo relativa al Set Point di controllo.

2.13.1 Autotuning all’avviamento

Se la variabile di processo € maggiore di +10% rispetto al Set Point, viene eseguito il tuning

“all’avviamento”.

¢ Tuning "allavviamento” — modifica I'uscita pilotando il processo verso il Set Point. Viene analizzata la
conseguente risposta di processo alla modifica apportata. Vengono inoltre calcolati i parametri PID.

* Modifica dell’'uscita applicata = deviazione % dal Set Point x 1.5.

e Se non e presente alcun errore, COMMANDER 350 passa al modo automatico e inizia a
controllare il processo utilizzando i nuovi parametri PID.

* Se si verifica un errore durante I'autotuning, COMMANDER 350 passa in modo manuale con
I'uscita di controllo impostata sul valore di uscita di default. Un messaggio di errore appare nel
livello dell’'operatore — vedere Tabella 2.1.

1/4 di attenuazione
PV A A 4 di
PV dellonda

SPt /\U SPt

>10% span Controllo al Set Point

A e { Autotuning completo
2% — L — = — ——= — — — — — ;

>t

A - Processo stabile prima dell’autotuning B - Risposta del processo durante I'autotuning

Fig 2.12a Cicli di autotuning “all’avviamento” tipici

Errore |Descrizione Errore |Descrizione

Un valore P, | o D risultante non risulta
incluso nel campo

Il limite PV & stato superato (autotuning

1 PB fallito durante I'autotuning 7

2 L’autotuning si & bloccato 8 PR »
allavviamento”)

3 Il processo & troppo rumoroso per l'autotuning 9 Il regolatore & in modo configurazione
4 Il processo & troppo rapido per I'autotuning 10  |Autotuning terminato dall'utente

Il processo & troppo lento per I'autotuning Il PV ¢ stato modificato nella direzione
5 X SR X 11 . .

(massimo 12 ore tra ogni ciclo intermedio). errata durante il test a gradini
6 Il PV & deviato dal Set Point di >25% (campo

ingegnerizzato) durante il test di risposta di frequenza
Tabella 2.1 Codici di errore dell’autotuning
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2.13.2 Autotuning “al Set Point”
Se la variabile di processo € entro il 10% del Set Point, viene eseguito I'autotuning “al Set Point”.

Tuning “al Set Point” — modifica l'uscita di controllo per ottenere un’oscillazione controllata del
processo.

Inizialmente, € applicata una modifica del £10% rispetto al valore di uscita di avvio. Quindi, il
valore viene ulteriormente regolato in modo da ottenere un’ampiezza di oscillazione 3 volte
maggiore rispetto al livello di rumore.

Una volta stabilizzati 'ampiezza e il periodo di oscillazione, (minimo 2 cicli, massimo 4 cicli),
vengono calcolati i parametri PID.

Se non si verificano errori, il regolatore passa al modo automatico e inizia a controllare il processo
usando i nuovi parametri PID.

Se si verifica un errore durante I'autotuning, il regolatore passa al modo manuale con l'uscita di
controllo impostata sul valore di uscita di default. Inoltre, appare un messaggio di errore nel livello
dell'operatore — vedere Tabella 2.1.

PVA oy PV —  l=—Max. 12 ore
A N AN SPt
2% - = = — — = — = SPt
L N, Controllo al
j < =10 Set Point
Autotuning
completo
>t - U
A — Processo stabile prima dell’autotuning B - Risposta del processo durante I’autotuning
Fig 2.12b Cicli di autotuning “al Set Point” tipici

( Nota. Il tempo richiesto per completare I' autotuning dipende dal tempo di risposta del sistema. )

Note per casi speciali.

Controllo in cascata — & necessario eseguire il tuning prima sul loop slave, quindi sul loop
master. Lo slave deve essere collocato in modo Set Point locale (cascata disattivata) e il Set Point
slave regolato sul valore richiesto prima di eseguire il tuning.

Controllo di anticipo (feedforward) — durante I'autotuning con un regolatore con segnale di anticipo
(feedforward), il segnale non va applicato. | valori relativi al guadagno e al Bias di anticipo (feedforward)
non vengono modificati durante I" autotuning e devono essere quindi regolati separatamente.

Tempo proporzionale — || tempo di ciclo deve essere impostato prima di eseguire I'autotuning. Il
tempo di ciclo non viene modificato durante I’ autotuning.
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2.13.3 Autotuning

AAAXK

RAAXXK

LOdE

AENE
OFF

&)

[pl

Accesso alle capacita di autotuning
Da ogni finestra di funzionamento, tenere premuto il
tasto (8] finché non appare la finestra ‘C 0dE".

Impostare la chiave di accesso all'autotuning
appropriata.

Abilitazione dell’autotuning
Selezionare il tipo di autotuning richiesto

Modelli di loop singolo  Modelli in cascata

OFF — Spento S5LUA — Tipo slave A

A - TipoA S5LUb — Tipo slave B

b - TipoB _5tA - Tipo master A
_5tb — Tipo master B

L’autotuning viene avviato automaticamente quando
si preme il tasto (8] . Per arrestare I'autotuning,
premere il tasto (24] .

Nota. Programma di profilo — Se si sta eseguendo un
profilo, 'autotuning non pud essere avviato. Quando si
preme il tasto (8] , sul display appare ‘OFF’.

Nota. Solo loop di controllo slave — Collocare lo
slave in modo Set Point locale e regolare il Set Point
sul valore richiesto prima di eseguire I'autotuning.

Nota. Solo controllo P + | — Impostare il termine
derivativo su ‘OFF’ nel livello di tuning — vedere
Sezione 4.2.

Ritorno al livello funzionamento.

PV

Set Point Set Point

Tipo A - 1/, di attenuazione dell’onda

X2
X4

Fig. 2.13 Tipo di autotuning

PV

Tipo B — Minimo superamento
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2.14 Controllo efficienza

( Nota. Con il controllo in cascata, il controllo efficienza & applicabile solo al regolatore master. )

Il controllo efficienza pud essere usato sia per confrontare le prestazioni relative con parametri di
tuning diversi, sia per ottimizzare il tuning delle impostazioni PID.

Quando si modifica il Set Point, viene selezionato il modo automatico. Se invece si verifica
un’interruzione dell’alimentazione, dell’ingresso o un problema di carico, vengono effettuate una
serie di misure per determinare I'efficienza dei parametri di controllo attuali.

Le linee guida generali sono indicate nella Tabella 2.2.

Parametro Impost- Impost- | Effetto sulla risposta Operazione
azione azione
ideale effettiva
Velocita di Veloce Troppo ¢ Ridurre la banda proporzionale

Ridurre il tempo integrale
Aumentare il tempo derivativo

avvicinamento lento

\

Superamento Piccolo Troppo Aumentare la banda

>

grande aN proporzionale
/ VA ¢ Aumentare il tempo derivativo
Rapporto di Piccolo Troppo e Aumentare la banda
smorzamento grande proporzionale
(Oscillat e Aumentare il tempo integrale
orio)
Tempo di Corto Troppo /\ ¢ Aumentare la banda
assestamento lungo proporzionale
/ ¢ Ridurre il tempo integrale
Integrale Piccolo Troppo In caso di superamento notevole
di errore grande e oscillatorio:
e Aumentare la banda
proporzionale
¢ Aumentare il tempo integrale
¢ Aumentare il tempo derivativo
In caso di avvicinamento lento e
/ attenuazione eccessiva:

¢ Ridurre la banda proporzionale
¢ Ridurre il tempo integrale

Table 2.2 Control Efficiency Monitor Settings
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...2.14 Controllo efficienza

X1  tperiodo X,
>

+2% .
Set Point

—2%

Y2

5%

>
tdi avvicinamento

N tdi assestamento

Avvio del
calcolo

Fig. 2.14 Parametri di controllo efficienza

2.14.1

Tuning manuale

Il controllo efficienza pud essere usato per regolare manualmente i parametri PID. Il metodo
seguente consente di ottimizzare il regolatore per /s di attenuazione d’onda:

o O T o

)
)
)
)
)

)

Impostare il tempo di azione derivativa e integrale su OFF.

Impostare la banda proporzionale (PB) su un valore basso.

Apportare una modifica minima al Set Point

Utilizzare il controllo efficienza per verificare il rapporto di smorzamento.

Se il rapporto di smorzamento & > 0,25, aumentare la banda proporzionale fino a quando il
rapporto non & pari a 0,25
Se il rapporto di smorzamento & < 0.25, ridurre la banda proporzionale fino a quando il rapporto
non é pari a 0,25
Confermare I'impostazione della banda proporzionale che consente di ottenere un rapporto di
smorzamento pari a 0,25 e, utilizzando il controllo efficienza, verificare il periodo tra i picchi.
Calcolare e impostare i seguenti parametri:

Tempo di azione integrale = Periodo/1,5

Tempo di azione derivativa = Periodo/6

Nota. La capacita di tuning manuale non deve essere usata per il controllo “senza limiti” della
valvola motorizzata, dato che queste applicazioni richiedono un tempo di azione integrale.
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2.14.2 Uso del controllo efficienza

| 355
iz
|7 O

J
(a]+[]

J

rAEE
i

OUE -

!

rAED
025

Prd
35

SEEL

Tenere premuto i tasti (2] e (%] per 2 secondi.

Nota. Se i tasti del pannello frontale non vengono premuti per 30
secondi mentre & visualizzata una finestra di controllo efficienza,
verra visualizzata automaticamente la prima finestra di
funzionamento.

Velocita di avvicinamento al Set Point
La velocita di cambiamento della variabile di processo tra il 5 e il 95% della
modifica del gradino (Y,), misurata in unita ingegneristiche al minuto.

Y1

Velocita di avvicinamento = ——
tdi avvicinamento

Superamento
L’errore massimo, espresso come percentuale del Set Point.
Superamento = L x100
Set Point

Rapporto di smorzamento
Il rapporto tra 'ampiezza del primo e del secondo superamento.

X2
Rapporto = ~i

Periodo
Il tempo (in secondi) tra i primi due picchi (tperiodo).

Tempo di assestamento
Il tempo necessario (in minuti) affinché la variabile di processo si
assesti entro +2% del valore del Set Point (t di assestamento).

Integrale di errore
L’integrale del valore di errore, finché la variabile di processo non si
assesta entro =2% del valore del Set Point in “ore unita
ingegneristiche”.

tdi assestamento

Integrale di errore = uPV - SP|dt

Ritorna alla prima finestra di funzionamento.
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Introduzione

[ Nota. Il controllo del profilo & disponibile solo nelle versioni 4 e successive del software.

)

Per accedere ai modi Configurazione e Funzionamento profilo (Livelli 7, ~ e £ ), & necessario immettere la chiave
d’accesso appropriata nella finestra del codice di sicurezza.

Tenere
premuto

-1
50

F"Lll

OFF

=]

Chiave d’accesso
non valida

LEU T
OPE-

LEU ]
OPE-

all'operatore del
profilo valida

e

LEU

Pr5L

LEUr

PLEL

Chiave d’accesso,

——Predisposizione o chiave d’accesso alla configurazione valida:
——Chiave d’accesso alla configurazione del profilo valida———

LEUr-

LEU

PLEL

s

Pr5L

Stati del profilo
Selezione programma
Esecuzione/blocco
Azzeramento profilo
Salto di segmento

Livello di controllo del profilo
Unita di tempo

Sorgente di selezione del programma
Sorgenti e esecuzione/blocco
Sorgente di salto in avanti/indietro
Sorgente di azzeramento

Fine della sorgente di riassetto del
profilo

Sorgente di incremento/decremento
del tempo del segmento costante

s

LEUE

PP-G

[l Livello di programma del profilo
LEUE Inizio/fine del programma
P.Pr' G Valore di avvio/fine segmento

Tempo di segmento costante
Velocita della rampa

Profilo garantito

Eventi di tempo

Ripetizioni del programma
Sorgente del programma

Nota.Le funzionalita di controllo del profilo sono
disponibili solo se ¢ abilitato il profilo a segmenti
— vedere Sezione 5.5

Livello 9 — Configurazione del Set Point.

Fig. 3.1 Modo predisposizione — Panoramica

Numero di finestra
Pxx — Livello P

(P00
rxx —Livellorecc. %
r_nzi ,

LEUP

Pagt:::::::;;;,,,iiiﬁ

IZIIEI

Parametro

Fri

1
]

Valore di

default

—\IZI_‘\ 35 .5
K2 .

Regolazione
del parametro

Fig. 3.2 — Panoramica sul display di scorrimento

42



3 PROFILI...

3.2 Introduzione al controllo del profilo a segmenti

Informazioni.

9 programmi.

Selezione del programma Stato digitale — consente agli ingressi digitali di selezionare il
programma da eseguire.

30 segmenti programmabili — possono essere condivisi tra i programmi
Unita di tempo programmabili — possono essere programmate in ore o minuti.
Rampe programmabili — possono essere programmate sotto forma di velocita o unita di tempo.

Ripetizione del programma — da 0 a 99 volte oppure illimitatamente.

Programma isteresi di ritardo — impostazioni separate per segmenti a rampa e costanti.
— puo essere applicato sopra, sotto oppure sia sopra sia sotto il
Set Point.

6 tipi di eventi a generazione rampa/costante — evento del segmento attivo, evento del programma
attivo, evento di fine programma, evento di ritardo, evento di blocco attivo ed eventi di tempo.

6 comandi del segmento a rampa/costante — possono essere selezionati dal pannello frontale o
tramite segnali digitali per eseguire/bloccare programmi, azzerare programmi, passare al segmento
successivo, ritornare all’inizio del segmento, aumentare o ridurre il tempo di segmento costante (fare
riferimento alla Fig. 3.8 per un esempio di regolazione di segmento a rampa/costante).

4 stati di evento di tempo — comuni a ogni segmento
Funzione di autoricerca del Set Point — evita ritardi inutili all’avvio di un programma — vedere Fig. 3.5.

Funzione di risposta — garantisce il corretto funzionamento anche in caso di condizioni di errore —
vedere Fig. 3.6.

Funzione di recupero dell’alimentazione — determina la posizione di riavvio del profilo a segmenti.

Stato di fine del profilo — ‘ON’ bloccato fino al’azzeramento

La funzione di segmento a rampa/costante € un generatore di Set Point che pud essere usato con ogni tipo di
processo di controllo per eseguire controlli piu complessi. Un Programma del profilo & composto da rampe (il Set
Point & aumentato o diminuito a velocita lineare finché raggiunge il valore desiderato) e segmenti costanti (il valore
del Set Point rimane fisso per un periodo di tempo specificato).

3.2.1

Tipi di rampa - Fig. 3.3

L’incremento del Set Point del profilo pud essere configurato in due modi: per un periodo di tempo fisso o in base
a un numero di unita ingegneristiche per ora.

Valore
d’inizio

Valore Valore \{alq;e
finale Valore ~ Valore finale dinizio

i d'inizio d'inizio
finale Valore -
\A Valore AN finale Velocita
Velocita della rampa

Valore
d'inizio
Valore

finale

Y

della rampa

Valore
dinizio |-AEE]

I I
I I
I I
| | trk
| ! \
I Seg. 1 ! Seg. 2 ! Seg. 3 !
I

Valore
finale

Tempo  Tempo Tempo Seg.1 Seg. 2 Seg. 3
A - Unita di tempo B - Velocita di modifica

Fig 3.3 Tipi di rampa
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3.2.2 Profilo garantito

Se la deviazione dal Set Point della variabile di processo & superiore al valore d’isteresi, lo stato del programma
viene impostato su ‘HOL J’ e viene applicato automaticamente il Profilo garantito. A ogni programma sono associati
due valori d’isteresi:

HY5- — applicato ai segmenti a rampa e
HY55 - applicato ai segmenti costanti.

Il valore d’isteresi pud essere impostato da ‘0’ a ‘9999’, dove ‘0’ significa che non & tollerata alcuna deviazione dal
valore del Set Point.

Listeresi pud essere applicata in quattro modi, con impostazioni singole per ogni segmento:

OFF — Isteresi non applicata, segmento a rampa/costante non garantito.

Hi — Isteresi applicata sopra il Set Point (‘0L o’ impostato se PV > [SP + Isteresi]).
Lo — Isteresi applicata sotto il Set Point ( ‘HOL 4’ impostato se PV < [SP — Isteresi]).
HILO - Isteresi applicata sopra e sotto il Set Point

(‘HOL 8’ impostato se PV > [SP + Isteresi] o PV < [SP — Isteresi]).

>
>

Salta avanti Isteresi applicata: Hi-Lo

/(sopra e sotto il Set Point)

Velocita della rampa
regolabili

Pausa
manuale

Isteresi applicata: Hi
Isteresi di ritardo regolabile (sopra il Set Point)
1. per segmenti a rampa-----;

2. per segmenti costanti Fine del profilo

(Set Point locale o
ripetizione del profilo)

Set Point (unita ingegneristiche)

!

[

| |

| |

[ |

Set ' ‘
Point I I

| I
Ritardo attivo al di fuori
dei limiti di isteresi
I : I

I
| L
| Seg.2 !Seg.3 |

|
|
|
|
|
|
|
|
! 7
|
|
|
|
|
|
|

Seg. 4

Tempo (ore o minuti)

Processo

(Nota. | segmenti a rampa possono avere un’isteresi diversa dai segmenti costanti. )

Fig 3.4 Profilo a 6 segmenti tipicoFig 3.5 Self-seeking Set Point

3.2.3 Funzione di recupero alimentazione
La funzione di recupero alimentazione consente di pre-selezionare la posizione di riavvio all'interno di un profilo a
segmenti nel caso di ripristino dell’alimentazione dopo una interruzione di corrente.

Con le opzioni A, b o £, se lalimentazione & ripristinata prima che sia trascorso il Tempo di interruzione
dell’alimentazione, il profilo a segmenti riprende dal punto in cui si & verificata I'interruzione di corrente. Se invece
I'alimentazione é ripristinata dopo il Tempo di interruzione dell’alimentazione , il profilo riprende da uno dei seguenti
punti selezionati dall’'utente: avvio del programma attuale; avvio del segmento attuale o posizione del profilo al
momento dellinterruzione di corrente. In tutti e tre i casi, il regolatore & riavviato in modo HOLD.

Con I'opzione d, il profilo continua in modo Run dalla posizione che avrebbe raggiunto se non si fosse verificata
I'interruzione di corrente.
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3.2.4 Autoricerca del Set Point - Fig. 3.5

La funzione diautoricerca del Set Point riduce il ritardo tra la fine di un programma e l'inizio del programma
successivo. |l valore della variabile di processo & utilizzato come punto di avvio del programma mentre il Set Point
viene incrementato fino al valore della variabile di processo. In questo modo, il tempo del segmento complessivo
viene modificato mantenendo una velocita della rampa costante.

Variabile di processo attuale variabile di  Variabile di processo attuale inserita

inserita come livello processo  come livello di avvio del programma
di avvio del programma
~
N

Seg.2 1Seg. 3| Seg. 1 2 Seg. 3

programma i . 1 .
[«———Esecuzione «——Esecuzione Esecuzione

Avvio Arresto Avvio Arresto Avvio Arresto
Fig 3.5 Autoricerca del Set Point

|
Stato del Seg.2 | Seg.3 | Seg. 1

3.2.5 Funzione di risposta - Fig. 3.6

La funzione di risposta garantisce il funzionamento corretto dei vasi di risposta anche se si verifica una condizione
di errore. Se si verifica un errore della sorgente di calore durante un segmento costante, la variabile di processo
diminuisce inevitabilmente. Quando la variabile di processo scende al di sotto del valore d’isteresi di ritardo, il
programma passa in modo HOL d (come per il funzionamento normale). Il Set Point segue quindi la variabile di
processo men mano che quest’ultima continua a diminuire (Retort Hold).

Set Point = Variabile di processo + Valore d’isteresi

Una volta ripristinata la sorgente di calore, il processo viene gestito in base al nuovo valore del Set Point. Quando
la variabile di processo raggiunge il Set Point, viene ridotta fino al valore di segmento costante iniziale alla velocita
della rampa precedente (Rampa di risposta). Quando si raggiunge il livello costante, il modo Hold viene rilasciato
e il segmento & completato o ripetuto dall’inizio, a seconda del modo di risposta selezionato.

Il modo di risposta viene selezionato nella pagina Profilo a segmenti.

Nota. Per utilizzare la funzione di risposta, €& necessario applicare ai segmenti
costanti I'isteresi L0 o H /-L 0.

. I Programma in blocco |
Errore della sorgente di calore | 9 |

Isteresi applicata al — - @—L-_ .
segmento costante - —

Ripristino della sorgente di calore

Set Point = ‘ Seg. 1 Seg. 2
® Quando la variabile di processo scende al di sotto (® Quando la variabile di processo raggiunge il Set
dellisteresi di ritardo, il programma passa in modo HOLD — Point, questultimo viene riportato al livello costante
(@) Il Set Point segue la variabile di processo man mano alla velocita della rampa precedente.

che quest'ultima continua a diminuire. (SP = PV + isteresi). @ Una volta raggiunto il livello costante, il modo
Il Set Point esegue il controllo del valore piu basso della — ‘HOLD’ viene rilasciato e il segmento & completato
variabile di processo. o ripetuto.

Fig 3.6 Funzione di risposta
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3.2.6 Eventi di tempo - Fig. 3.7
Ogni stato genera una sorgente (da ‘t ELU. I” a "t EUH") che puod essere assegnata ai relé, alle uscite digitali, alle
equazioni logiche, ecc, come qualsiasi altro segnale digitale.

Gli stati degli eventi di tempo sono forniti in aggiunta al programma e agli stati degli eventi del segmento e non ne
influenzano il funzionamento. A ogni segmento € associata un’impostazione ‘£ L1’ usata per gestire gli stati degli
eventi di tempo.

g
=]
©
(0]
Q.
£
i)
Tempo
Periodo  Aumento alla Periodo di Uscita Periodo di Fine del
di sfiato temp‘é'iratura riscaldamento _tempo di | raffreddamento | ciclo
riscaldamento riscaldamento
L. i 2 i LiiiC
EUNE[|ELUNE EUn EUNE EUnNt
T | -2-4 -2--|| [-34

Spurgo e ventilazione (evento 1)

I
Tutti gli eventi vengono disattivati
al termine del programma

Fig 3.7 Eventi di tempo

3.2.7 Fine dello stato del profilo

La fine dello stato del profilo & una sorgente digitale che puo essere assegnata come qualsiasi altro segnale
digitale. Lo stato viene impostato automaticamente quando il programma & completo e rimane impostato fino a
quando non si riceve un segnale di azzeramento. Lo stato puo essere configurato per 'azzeramento mediante una
sorgente digitale oppure puo essere azzerato automaticamente dopo due secondi — vedere Sezione 3.4/Controllo
del profilo/ Sorgente di azzeramento della fine del profilo.
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3.2.8 Regolazione del tempo del segmento attuale - Fig. 3.8 E 3.9
La funzione di regolazione del tempo consente di estendere o ridurre il tempo di un segmento mediante un valore
preimpostato nella finestra ‘t.A dj’ — vedere Pagina di controllo del profilo a segmenti. Il tempo del segmento pud
essere regolato ripetutamente (in base a incrementi preimpostati) durante I'esecuzione del segmento utilizzando
il pannello frontale del regolatore oppure un segnale digitale (assegnato nelle finestre ‘ /nc.5" 0 ‘dEc.5”).

Nota. Le modifiche apportate al tempo del segmento utilizzando questa funzione non vengono salvate nella
memoria del programma. Alla fine del programma, vengono ripristinati tutti i valori originali dei tempi del segmento.

3
dar> [F50]aa> (900l 12> [ 250

[

0 30 60 0 30 65 0 30 70 b 30 55
Il tempo costante iniziale Il tempo costante & stato Il tempo costante & Il tempo costante ¢ stato
€ 60 minuti. Il display ~ esteso da 5 a 65 minuti. 35 stato esteso di altri 5 ridotto di 15 minuti e
inferiore mostra il minuti rimanenti minuti fino a ammonta quindi a 55
tempo rimanente raggiungere 70 minuti minuti, 5 minuti meno
complessivi. 40 minuti rispetto al valore iniziale
rimanenti

Fig. 3.8a Regolazione del tempo di un segmento costante

3
B o | o G [T [
/

N Ve

0 20 40 0 20 50 0 20 60 0 2030
Il tempo di rampa iniziale Il tempo di rampa € stato Il tempo di rampa & Il tempo di rampa e stato
€ 40 minuti. Il display esteso di 10 minuti fino a stato esteso di ulteriori ridotto di 30 minuti e
inferiore mostra il tempo  raggiungere 50 minuti. 30 10 minuti e ammonta ammonta quindi a 30
rimanente minuti rimanenti quindi a 60 minuti. 40 minuti, 10 minuti meno
minuti rimanenti rispetto al valore iniziale.

10 minuti rimanenti
Fig. 3.8b Regolazione del tempo di un segmento a rampa
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3.3 Stati del profilo

(Pogl  [LEUP
Pr5t

PO |PrG_ |

statidel 1y gisplay
aﬁume - inferiore & vuoto
EorS
M FrS5FE 2
no
e
YES |

MESE

™

[{[b]

Livello P — Stati del profilo

Selezione del programma
Consente di selezionare il programma da eseguire

Nota. Questa finestra appare solo se non si stanno eseguendo altri
programmi.
[da1a9]

Azione di esecuzione/blocco

[xxxx = stato del profilo attuale: - /1 — esecuzione, 5t 0F — interrotto,
E£Nd —fine, OHL & — blocco operatore, _HL d — blocco manuale, HHL d —
blocco di ritardo]

~U - Avvia il programma selezionato.

HOLd - Attiva il blocco operatore.

Nota. Se un ingresso digitale assegnato alla funzione in esecuzione/
blocco e stato usato per eseguire un programma, non sara possibile
abilitare il blocco operatore.

Riassetto del profilo
Selezionare YE5 per riavviare il profilo all’inizio del programma.

YES5 — riavvia il profilo
N0 - non riavvia il profilo

Nota. Per terminare un programma, selezionare H0L d nella finestra di
stato del profilo (vedere sopra), quindi selezionare YE5 in questa
finestra. Il valore del Set Point locale usa il valore del primo livello del
programma selezionato, mentre lo stato del profilo diventa ‘58P,

Salto di segmento
Il numero del segmento attuale (o /7/7) appare nel display superiore.

s#PF +(2)  saltoin avanti — abbandona il segmento attuale e avvia il
segmento successivo.

SKPN Non saltare — mantiene il controllo utilizzando il segmento
attuale.

seps + (Y] Salto indietro — ritorna all’inizio del segmento attuale.

Ritorna all’'inizio della pagina

*1 Appare solo se lo stato del profilo attuale & Stopped.

*2 Non appare se lo stato del profilo attuale & Stopped o End.
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3.4 Controllo del profilo a segmenti r.00..r.05

00 [LEUr

PLel

cO0 |EUNE

- 1ns

CAEE

03] |PSEL

Livello r — Controllo del profilo

Unita di tempo del programma
Consente di selezionare le unita di tempo richieste

hr5 - Ore
_ N5 — Minuti

La base di tempo selezionata si applica a tutti i segmenti.

Tipo di rampa
Consente di selezionare il tipo di rampa richiesto

tI_E — Tempo di rampa
rAEE — Velocita della rampa

Il tipo di rampa selezionato si applica a tutti i segmenti.

OFF

r84) |rhS5e

1

OFF

3

~05 ~Uns

o1

OFF

[pl

Sorgente di selezione del programma successivo
Programma 1 Programma 2 Programma X

Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali

Si possono selezionare solo i programmi impostati nel livello di
programma del profilo (livello t).

Sorgente di esecuzione/blocco del programma

La sorgente di esecuzione/blocco & attivata dal livello di uno stato. Ad esempio,
per selezionare la funzione alternativa &€ necessario mantenere lo stato logico.
ione in corso

Vedere la Pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali
Inattivo  --------- Blocco
Nota. Se si sta eseguendo un programma utilizzando la sorgente di
esecuzione/blocco del programma, ‘Blocco operatore’ rimane disabilitato
fino a quando la sorgente di esecuzione/blocco del programma nhon viene
disattivata. La sorgente di blocco del programma e i tasti del pannello
frontale non hanno alcun effetto.

Sorgente di esecuzione del programma
La sorgente di esecuzione € attivata a fronte di un impulso. Ad esempio, lo stato
logico puo essere rimosso solo dopo che la funzione & stata selezionata.

Esecuzione in corso

Vedere la Pagina pieghevole sul AtiVO oo
retro/Tabella C, Sorgenti digitali

Inattivo  -..-.....
Continua...

*1 Uningresso digitale diventa attivo quando si chiude un contatto “libero” o quando si applica un segnale TTL basso.
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...3.4 Controllo del profilo a segmenti r06.r1 0
~05 HL 451 - Sorgente di blocco del programma
UFF La sorgente di blocco & attivata a fronte di un impulso
@&] . . Modo di blocco
[~] Vedere la Pagina pieghevole sul
i retro/Tabella C, Sorgenti digitali.
Esecuzione
Il programma & riavviato utilizzando la sorgente di esecuzione del
programma o i tasti del pannello frontale.
c07 SHPF] Sorgente di salto in avanti del segmento
U'F'F Selezionare la sorgente richiesta per saltare al segmento successivo.
@) ) . Salto in avanti
[~] 52 Vedere la Pagina pieghevole sul
retro/Tabella C, Sorgenti digitali.
Nota. Se il segmento in esecuzione & I'ultimo segmento del programma,
quest’ultimo si arresta. La sorgente di salto e attivata a fronte di un
impulso.
~08 T Sorgente di salto indietro del segmento
— Selezionare la sorgente richiesta per ritornare allinizio del segmento
OFF costante in fase di esecuzione. La sorgente di salto & attivata dal fronte diun
impulso. o
% Vedere la Pagina pieghevole sul Salto indietro
retro/Tabella C, Sorgenti digitali.
~09 FSLQ o1 Sorgente di azzeramento del programma
- Selezionare la sorgente richiesta per azzerare il programma in fase di
OFF esecuzione. La sorgente di azzeramento & attivata a fronte di un impulso.
[y] @ Azzeramento del programma
2 Vedere la Pagina pieghevole sul
retro/Tabella C, Sorgenti digitali.
Nota. Se si sta eseguendo normalmente un programma e lo si azzera, il
programma ritorna all'inizio del primo segmento e continua I'esecuzione.
Se si azzera un programma in blocco, il programma ritorna all’inizio del
primo segmento e si arresta. Se il programma & gia terminato, non viene
eseguita alcuna operazione.
10 Engs] Fine della sorgente di riassetto del profilo
- La fine dello stato del profilo viene impostata automaticamente al termine
UF’C del programma. é possibile attivare una sorgente digitale per causare la
5 fine dello stato del profilo da azzerare.
Selezionare la sorgente richiesta per azzerare la fine dello stato del profilo.
[a] . ) Stato di azzeramento della
= Vedere la Pagina pieghevole sul fine del profilo
retro/Tabella C, Sorgenti digitali.
Nota. Se si seleziona ‘107E’, 'uscita della fine del profilo € azzerata
dopo 2 secondi.
L » Continua...
*1 Uningresso digitale diventa attivo quando si chiude un contatto “libero” o quando si applica un segnale TTL basso.
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...3.4 Controllo del profilo a segmenti ril.rib

i LnEs

.1

OFF

R(C

Sorgente di incremento del tempo del segmento (segmento attuale)

Il tempo del segmento attuale pud essere aumentato (in base al valore

impostato nella finestra di regolazione del tempo del segmento) a ogni

assegnazione della sorgente. La sorgente & attivata a fronte di un impulso.
Incremento del tempo

Vedere la Pagina pieghevole sul

retro/Tabella C, Sorgenti digitali.

ol [dELS

o1

OFF

4|0

Sorgente di diminuzione del tempo del segmento (segmento attuale)
Il tempo del segmento attuale pud essere ridotto (in base al valore
impostato nella finestra di regolazione del tempo del segmento) a ogni
assegnazione della sorgente. La sorgente & attivata a fronte di un impulso.

Vedere la Pagina pieghevole sul Riduzione del tempo

retro/Tabella C, Sorgenti digitali. [

3| LA

OFF

>

Valore di regolazione del tempo del segmento (segmento attuale)

Il valore impostato pud essere aggiunto o sottratto al tempo rimanente di
un segmento in fase di esecuzione utilizzando un segnale digitale oppure
i tasti del pannello frontale nella finestra Tempo rimanente nel segmento
attuale della pagina del funzionamento.

[da 0,1 a 100,0 o OFF]

Le unita di tempo vengono impostate nella finestra delle unita di tempo. Se
si seleziona OF F, questa funzione & disabilitata.

4 rHE

nao

Abilitazione del tasto di esecuzione/blocco nel pannello frontale

YES — [i] Abilitato
no - [1] Disabilitato

5] |SEPE

no

Abilitazione del tasto di arresto del pannello frontale

YES - (=] Abilitato
1o - (=] Disabilitato

o1

6 |PLSL

ng

A

Abilitazione della selezione dei programmi del pannello frontale

YES5 — Programma a livello operatore abilitato
ng - Programma a livello operatore disabilitato

Continua...

Un ingresso digitale diventa attivo quando si chiude un contatto “libero” o quando si applica un segnale TTL

basso.
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...3.4 Controllo del profilo a segmenti rdd.r2c

J

Abilitazione dei salti di segmento _ pannello frontale
Fdb# — Saltodisegmento in avanti E indietro a livello operatore abilitato

bt — Salto di segmento indietro a livello operatore abilitato
Fd — Salto di segmento in avanti a livello operatore abilitato
no — Salto di segmento a livello operatore disabilitato

Abilitazione della regolazione del tempo del segmento nel pannello
frontale
UPd4N — Aumento e diminuzione del tempo a livello operatore abilitato

=1 — Diminuzione del tempo a livello operatore abilitata
ur — Aumento del tempo a livello operatore abilitato
ng — Regolazione del tempo a livello operatore disabilitata

no— ™=@
i [ERdE] o

noi—™@
r i8] |\PrEL

r2

PPEr

0.0

Opzione di recupero in caso di interruzione dell’alimentazione

Seleziona la posizione di riavvio una volta ripristinata I'alimentazione

dopo un’interruzione di corrente e trascorso il Tempo di interruzione

dell’alimentazione (vedere sotto). Vedere Sezione 3.2.3.

A — Awvio del programma attuale, con il profilo impostato in modo “in
blocco” dell'operatore

b — Avwvio del segmento attuale, con il profilo impostato in modo “in
blocco” dell'operatore

{ — Laposizione del profilo non viene modificata e il profilo &€ impostato
in modo “in blocco” dell’operatore

d — Viene calcolata la posizione del profilo, come se non si fosse
verificata I'interruzione di corrente

Nota. L’opzione d non pu0 essere usata con segmenti di durata superiore
a 24 ore oppure se l'interruzione di corrente si protrae per pit di 24 ore. Al
ripristino  dell’alimentazione, il profilo passa in modo “in blocco”
dell’operatore e la sua posizione non viene modificata.

555°

Tempo di interruzione dell’alimentazione (Opzioni di recupero A, 5 e {)
Impostare il periodo di tempo durante il quale, in caso di ripristino
dell’alimentazione, il profilo continuera dal punto in cui si & verificata
I'interruzione di corrente. Se il Tempo di interruzione dell’alimentazione €
trascorso, viene invocata I'opzione di recupero selezionata.

[da 0,0 a 99,9 minuti]

ng

o1
52

rEED

Autoricerca del Set Point

YES — Autoricerca del Set Point abilitata
N0 — Autoricerca del Set Point disabilitata

Se abilitata, il regolatore usa il valore attuale della variabile di processo
come punto iniziale del primo segmento del profilo — Vedere Sezione 3.2.4.

OFF

LEU-

PLEL

Funzione di risposta
Vedere Sezione 3.2.5.

OFF — Funzione di risposta disabilitata
A — Segmento costante completo
b — Segmento costante ripetuto

Ritorna all’inizio della pagina di controllo del profilo.

Non visualizzato se & selezionata I'opzione & di recupero dell’alimentazione.



3 PROFILI...

3.5 Programma profilo a segmenti [ HE |
Loo = Livello t — Programma del profilo
ki L .
PPrG

Selezione del programma
Consente di selezionare il programma da configurare

[da1a9]

Inizio del programma
Consente di selezionare il segmento di avvio del programma

[da 1 a 30 oppure OFF]
Impostare questo parametro su OFF per impedire la selezione del

programma.

Nota. Il programma 1 non puo essere disattivato.

Fine del programma
Consente di selezionare il segmento finale del programma

[da 1 a 30]

Nota. Se il segmento finale & inferiore al segmento iniziale del
programma, sul display appare la finestra di inizio del programma.

Selezione del segmento
Consente di selezionare il segmento da programmare

[Segmenti validi del programma selezionato oppure NONE]

Quando tutti i segmenti sono stati programmati, selezionare 1071E per
passare alla finestra di ripetizione del programma.

- =

Continua...
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...3 PROFILI

...3.5 Programma profilo a segmenti L0508

£as| [Ge-

£
[}

)

[N
L4

Valore d’inizio del segmento
Il valore d’inizio del segmento pud essere impostato solo se € il primo
segmento di un programma.

[da —999 a 9999 in unita ingegneristiche]

Nota. | valori dei Set Point iniziali e finali di una rampa sono diversi.
| valori dei Set Point iniziali e finali di un segmento costante , invece, sono
uguali. | segmenti adiacenti dei programmi di tipo rampa 0 segmento
costante DEVONO avere gli stessi valori iniziali e finali, a meno che non si
utilizzi un segmento “spaziatore” intermedio.

Il valore iniziale di un segmento puo essere regolato solo se il segmento
€ il primo del programma selezionato.

Valore finale del segmento
[da —999 a 9999 in unita ingegneristiche]

& impostato su ‘t /_£’, passare alla finestra del tempo del segmento. Se i
valori iniziali/finali di un segmento sono diversi e il tipo di rampa & impostato
su ‘r AL E’, passare alla finestra della velocita della rampa.

Lo6 Efd
0
L07 |EI_E

0.0

Tempo del segmento
[da 0 a 999,9]

Le unita di tempo (ore o minuti) sono configurate nella finestra delle unita
di tempo del profilo, presente nella pagina di controllo del profilo.

Velocita della rampa
[da 0,001 a 9999 unita ingegneristiche per periodo di tempo]

Il periodo di tempo (ore o minuti) &€ impostato nella finestra delle unita di
tempo del profilo , presente nella pagina di controllo del profilo.

Esempio — Se € richiesta una rampa di 10°F a 2° ogni minuto, la velocita
della rampa immessa sara 2,0 (nella base di tempo dei minuti).

Nota. Se il parametro delle unita di tempo del programma & impostato sui
minuti, il valore delle unita ingegneristiche appare con uno spazio
decimale aggiuntivo.

£07 [FALE]? @
o— =
&)
[a]
t08 GUARA (54|
OFF

Isteresi del profilo garantito

HILO - steresiapplicata sopra e sotto il Set Point
(‘HHL &’ impostato se PV > [SP + Isteresi] oppure
PV < [SP + Isteresi])

Lo — Isteresi applicata sotto il Set Point
(‘HHL " impostato se PV < [SP — Isteresi])
H — Isteresi applicata sopra il Set Point
(‘HHL " impostato se PV > [SP + Isteresi])
OFF - |Isteresi non applicata, segmento a rampa/costante non garantito.
Continua...

*1 Visualizzato solo se i valori iniziale e finale del segmento sono gli stessi oppure se il tipo di rampa &
impostato su ‘t /_E’.

*2 Visualizzato solo se i valori iniziale e finale del segmento sono diversi e il tipo di rampa & impostato su ‘- A£ £,
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3 PROFILI...

...3.5 Programma profilo a segmenti t09. ki3

Eventi di tempo
é possibile assegnare fino a quattro eventi di tempo al segmento
attualmente in fase di programmazione — Vedere Fig. 3.7 a pagina 29.

Premere il tasto (4] per attivare I'evento 1.
Premere il tasto [¥] per disattivare 'evento 1.
Premere il tasto [&] per passare all’evento successivo.

Esempio. '12-4' indica che gli eventi di tempo 1, 2 e 4 sono attivi durante
questo segmento, mentre I'evento di tempo 3 € disattivato.

Ripetizione del profilo del programma
[da 0 a 99 oppure INFN]

Nota. Definendo a “1” questo parametro il programma verra svolto due volte
in totale; se definito a “99” il programma verra svolto 100 volte in totale.

Se si seleziona ‘ If1IF 7’ (infinito), il programma viene ripetuto fino alla
decisione dell’operatore di interromperlo.

Isteresi della rampa garantita

[0,001 e 9999 in unita ingegneristiche oppure ‘0’ se non &€ permessa
alcuna deviazione dal profilo]

£0S [EUNE
stz | (&) @
ti;;;, K2
SEG
NONE
E 10 |~PES
0— &
= =
e il |HYS.-
0— &
(A4]
£ic] |HYSS
0— &
(A4]
£i3] |PS-C]
OFF
[a]
>~
[EUE
PP L

Isteresi del segmento costante garantito

[0,001 e 9999 in unita ingegneristiche oppure ‘0’ se non & permessa
alcuna deviazione dal profilo]

Sorgente del programma
La sorgente del programma € attivata a fronte di un impulso. Ad esempio, lo
stato logico attivo puo essere rimosso dopo avere selezionato la funzione.

Vedere la Pagina pieghevole sul Selezione del programma

retro/Tabella D, Sorgenti digitali. j

Ritorna alla finestra di selezione del programma.

*1 Un ingresso digitale diventa attivo quando si chiude un contatto “libero” o quando si applica un segnale TTL

basso.
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E 4 MODO PREDISPOSIZIONE

4.1 Introduzione
Per accedere al modo predisposizione (livelli da 2 a 5), & necessario immettere la chiave d’accesso corretta nella
finestra del codice di sicurezza.

Tenere
premuto

COdE AENE LEU T
A orE| (B [ope-
Chiave d’accesso E‘;’j
non valida

Chiave d’accesso alla LEUS

_coF:jigurazione del profilo-# LELD Eﬁ' uruE
LEUL @f@ LUNE

[EL) Ejjm PPrG

— Chiave d’accesso alla configurazione valida

— Chiave d’accesso alla predisposizione valida

\J

OPEr
! Tuning Punti di soglia di allarme
Tempo di cicli, uscite 1 e 2 LEUY Punti di soglia di allarme da 1 a8

Valore di isteresi

Banda proporzionale da 1 a 4

Tempo di integrazione integrale da 1 a 4
Tempo di azione derivativa 1 e 2 LEUS
Valore di riassetto manuale

Guadagno con anticipo (feedforward) e Bias
Banda morta di controllo

Awvio uscita freddo/caldo 1 e 2ntrol deadband
Heat Cool Output 1 & 2 Start

Predisposizione della valvola
motorizzata
Con retroazione:

Rapporto/base retroazione

Banda morta

Tempo di escursione del regolatore
Senza limiti:

Banda morta

Set I'-foinlt . . Tempo di escursione del regolatore

Valori dei Set Point localida 1 a 4
Valore del Set Point slave
Bias/rapporto del Set Point remoto
Bias/rapporto del Set Point di cascata
Velocita della rampa

Fig. 4.1 Modo predisposizione — Panoramica

Numero di finestra 200 [LEUZ? 35 15

— Livell
éx—ll\ll\gﬁOOSecc % &UHE/@
r_llil E ey T —

.
IZI & %
Regolazione

Parametro del parametro
Valore di
default
Fig. 4.2 — Panoramica sul display di scorrimento
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4 MODO PREDISPOSIZIONE... E

4.2 Livello 2 — Tuning

2.00.2.04

(

rapporto o Indicatore.

Nota. Il livello 2 non puo essere usato se € stato selezionato il modello Stazione auto/manuale, Stazione di ]

Livello 2 — Tuning

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della
pagina, tenere premuto il tasto (B3] per alcuni secondi.

(208 |LEUZ
LUNE
2o [cyc ]
10— &
Ka]

Tempo di ciclo, uscita 1
[da 1,0 a 300,0 secondi per il tempo proporzionale oppure ‘0~ JF’ per il
controllo On/off]

Nota. Il controllo On/off non & disponibile sull'uscita 1 con il controllo
freddo/caldo oppure con i modelli in cascata.

202 |cyc2) Uscita 2 del tempo di ciclo (freddo)
hi— &
™ [da 1,0 a 300,0 secondi per il tempo proporzionale oppure ‘0nF’ per il
controllo On/off]
Nota. Il controllo On/off non & disponibile sull’'uscita 2 con i modelli in
503 Tgc 7] 3 cascata.
Iy Valore di isteresi dell’'uscita 1
E@ % [In unita ingegneristiche]
PV ) PV
Set Point ) o
Valore Valore
RS S disteresi disteresi
B ] Y
; Set Point
ON i {~Uscita di controllo ON Uscita di controllo
OFF ‘ ad azione inversa OFF ‘ ad azione diretta
(204 [H952]
Iy Valore di isteresi dell’uscita 2
&) @ .
™ [da 0% a (¥ 158 —Y2.5E)%)] — vedere parametri 2.22 e 2.23

o1

2
3
o4

100%
° Uscita 2

Uscita 1
Ist2

Yyase ‘Y {5t  Uscita PID

——

Continua alla pagina successiva

Appare solo se € selezionato il tipo di uscita a relé o digitale — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Tipo

di uscita.

Appare solo se & selezionato il tipo di uscita caldo/freddo.

Solo se ¢ selezionato il controllo On/off — vedere parametri 2.01 e 2.02.

Appare solo se & selezionato il tipo di uscita caldo/freddo e il parametro ‘CYL.2° & impostato su ‘Gn0F’.
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E ...4_MODO PREDISPOSIZIONE

...4.2 Livello 2 — Tuning 205.213

J

Banda proporzionale 1

cosl |Pb- |
1004

Immettere il valore della banda proporzionale 1.
[da 0,1% a 999,9%)]

‘Pb- 1" & la banda proporzionale di default ed & anche la banda
proporzionale del regolatore master se & stato selezionato un modello in
cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione del controllo/ Applicazioni

o1
=
(52
208 |pb-2| 7!
[a]
@

modello.
'UUU Banda proporzionale 2,3 e 4
! - Immettere il valore della banda proporzionale 2, 3 e/o 4.
(1] [da 0,1% a 999,9%]

208 PL-Y: 3 ‘Pb-2’ & la banda proporzionale del regolatore slave se & stato
:‘TDTB‘F,‘E selezionato un modello in cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione
LVIHELL del controllo/ Applicazioni modello.

209 1RE Tempo di azione integrale 1

OFF % [da 1 a 7200 secondi oppure ‘GF F’]
“IAE. I’ & il tempo di azione integrale di default del regolatore master se
e stato selezionato un modello in cascata — vedere Sezione 5.2,
Configurazione del controllo/ Applicazioni modello.
(210 gL 2| 2 Tempo di azione integrale 2, 3 e 4
OFF— @
@ ™ [da 1 a 7200 secondi oppure ‘GF F’]
; .--..t...l .3 “IAE2' € il tempo di azione integrale del regolatore slave se & stato
cic] ”:!_é_‘_’_/_; selezionato un modello in cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione
OFF. del controllo/ Applicazioni modello.
;
c. i3 or U / Tempo di azione derivativa 1
OFF—/ @™
~ [da 0,1 a 999,9 secondi oppure ‘OF F’]

“dr U 1" € il tempo di azione derivativa del regolatore master se é stato
selezionato un modello in cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione
del controllo/ Applicazioni modello.

Continua alla pagina successiva.

*1 Le uscite caldo/freddo usano una banda proporzionale comune. L'impostazione di default & ‘Pb-/ .

*2 Appare solo se & stato selezionato un modello in cascata o la sorgente di un parametro di tuning — vedere
Sezione 5.2, Configurazione di base/ Applicazioni modello e Sezione 5.6, Configurazione di controllo/
Sorgente dei parametri di tuning.

*3 Appare solo se € stata selezionata la sorgente di un parametro di tuning — vedere Sezione 5.6, Configurazione
di controllo/ Sorgente dei parametri di tuning.
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4 MODO PREDISPOSIZIONE... E

...4.2 Livello 2 — Tuning

2ib |grtl]
2i5 Ab. |
c.ib Abl|

1

OFF— @l

K2

i T
500
28 |r5k2]

o1

2
*3

4

5l [FEGn] ™

[4p]

*3

SE'.U—I =
54

[4]p]

ciq.2is

Tempo di azione derivativa 2

[da 0,1 a 999,9 secondi oppure OFF]

Il tempo di azione derivativa del regolatore slave se € stato selezionato
un modello in cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di controllo/
Applicazioni modello.

Banda di approccio 1

[da 0,1 a 3,0 bande proporzionali]

Questo parametro limita I'applicazione del tempo di azione derivativa 1.
Quando la variabile di processo € al di fuori della banda di approccio,
I'azione derivativa non viene applicata.

Banda di approccio 2
[da 0,1 a 3,0 bande proporzionali]

Questo parametro limita I'applicazione del tempo di azione derivativa 2 al
loop di controllo slave.

Valore di riassetto manuale 1

Il valore applicato per portare I'uscita di controllo master al punto di errore
zero in condizioni di carico normali (azione integrale disabilitata) oppure la
deviazione applicata all'uscita di controllo (azione integrale abilitata).

[da 0,0 a 100%]

Nota. Il riassetto manuale & sempre applicato, a prescindere
dall'impostazione del tempo di azione integrale.

Valore di riassetto manuale 2
Come il valore di riassetto manuale 1, ma & applicato all’'uscita slave.

[da 0,0 a 100%]

Nota. Il riassetto manuale & sempre applicato, a prescindere
dall'impostazione del tempo di azione integrale.

Guadagno del anticipo (feedforward)
Il valore del anticipo (feedforward) applicato all’'uscita di controllo &:
(variabile di disturbo x guadagno anticipo (feedforward)) + Bias

[da 0,1 a 999,9 oppure OFF]

Nota. Il valore del anticipo (feedforward) € normalmente aggiunto
all'uscita PID. PC Configurator consente inoltre di moltiplicare il valore
per l'uscita PID.

Continua alla pagina successiva.

Appare solo se é stato selezionato un modello in cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/

Applicazioni modello.

Non appare se il tempo di azione derivativa associato & impostato su JF F .

Se é selezionato il controllo manuale e non & stato impostato alcun tempo di azione integrale, il valore di riassetto
manuale viene calcolato automaticamente in modo da ottenere un trasferimento fluido durante il controllo automatico.

Appare solo se ¢ stato selezionato un modello di anticipo (feedforward) — vedere Sezione 5.2, Configurazione

di base/ Applicazioni modello.
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...4 MODO PREDISPOSIZIONE

...4.2 Livello 2 — Tuning

2.20.2.23

J

220 FELG| Base di anticipo (feedforward)
0— @&l
4o ~ [da —100,0% a 100,0%]
22l \Chnd Banda morta di controllo
OFF Quando la variabile di processo & nella banda morta, vengono soppresse
tutte le modifiche apportate all'uscita di controllo a causa dell’azione
] proporzionale e integrale. Quando si seleziona un modello in cascata, la
banda morta di controllo € applicata solo all’'uscita master.
(4] o -
™~ [In unita ingegneristiche oppure OFF]
: : Set Point
\Variabile di‘processo Banda morta
_-~- Uscita di
T controllo
222 Y iSE] 2 Avvio dell’'uscita caldo/freddo 1
SO0 Questo parametro definisce il valore dell’'uscita PID oltre il quale I'uscita
E‘Ii 1 (caldo) diventa attiva.
% [da 0,0 a 100,0%]
Inversa diretta o Inversa diretta o
diretta inversa diretta inversa
100% , 100% == = sy m o
\\Uscna 2‘ ‘ Uscita 2;}
R ‘ ‘ ! ‘ ‘ # Uscita 1
11 A Uscitad ‘ o Use
0% e 4e 0%t fresssst] :
0% yast  yist 100% 0% yast 9ISt 100%
Uscita PID Uscita PID
223 Yook 2 Avvio dell’uscita caldo/freddo 2
. Questo parametro definisce il valore dell’'uscita PID sotto il quale l'uscita
540 2 (freddo) diventa attiva.
@& . .
EI— [da 0,0 a<=Y ist %] - vedere Uscita caldo/freddo 1
LEUZ
LUNE
Ritorna all’inizio della pagina
*1 Appare solo se & stato selezionato un modello di anticipo (feedforward) — vedere Sezione 5.2, Configurazione
di base/ Applicazioni modello.
*2 Appare solo se ¢ stato selezionato il tipo di uscita caldo/freddo — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/

Tipo di uscita.
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4 MODO PREDISPOSIZIONE... E

4.3 Livello 3 — Set Point

.00..3.07

( Nota. Il livello 3 non ¢ utilizzabile se € stato selezionato il modello Stazione auto/manuale o Indicatore. )

Livello 3 — Set Point

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto (5] per alcuni secondi.

Valore del Set Point locale 1

Imposta il valore del Set Point locale di default.

[Entro i limiti superiore e inferiore del Set Point, in unita ingegneristiche —
vedere Livello 9]

Valori dei Set Point locali da 2 a 4

[Entro i limiti superiore e inferiore del Set Point, in unita ingegneristiche —
vedere Livello 9]

(200 |LEU
SEEF
304 [L5P ]t
SO00— &
™
302 |LsP?2 :;
00— &
5y >
304 iLsPY :;
Yoo
(305 [55PFE] 8
00

:

Valore del Set Point slave in cascata
Imposta il valore del Set Point slave.

[Entro i limiti superiore e inferiore del Set Point slave, in unita
ingegneristiche]
Regolabile solo in modo manuale.

Rapporto del Set Point remoto
Il valore del Set Point remoto &
(rapporto x ingresso del Set Point remoto) + Bias.

[da 0,001 a 9,999]

306 [~RELO) 4
tooa
@
52
(307] [B1R5] 4
o— @
52

Bias del Set Point remoto

[In unita ingegneristiche]

Continua...

*1 Non appare per modelli Stazione o Regolatore di rapporto.

*2 Appare solo se ¢ stata selezionata la sorgente di un Set Point locale — vedere Sezione 5.5, Configurazione del
Set Point/ Sorgente del Set Point locale/remoto.

*3 Appare solo se e stato selezionato un modello in cascata.

*4  Appare solo per modelli con Set Point remoto.
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...4.3 Livello 3 — Set Point

Rapporto del Set Point di cascata
In modo automatico, il valore del Set Point slave é:
(rapporto x uscita master) + base.

[da 0,001 a 9,999]

Base del Set Point di cascata

[In unita ingegneristiche]

(308 |[£-EO]
1000
[a)
>
(383 [k {R] 1
— &
>
3400 |~-LE
OFFF— &=
=) k3]
LEUI
SELP

o1

Velocita della rampa
[da 1 a 9999 in unita ingegneristiche per ora oppure OFF]
La capacita di Set Point a rampa pu0 essere usata per impedire disturbi

di notevole entita all’'uscita del controllo quando si modifica il valore del
Set Point. Il valore si applica ai Set Point sia remoti sia locali.

PV
Valore del Set Point locale visualizzato
300 - —
200
100 ,—"' Valore del Set Point (a rampa)
effettivo usato dall’algoritmo PID*
0

1ora

Tempo

* Velocita della rampa = 200 incrementi/ora

Applicazioni modello.
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Ritorna all’inizio della pagina.

Appare solo se & stato selezionato un modello in cascata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/



4 MODO PREDISPOSIZIONE... E

4.4 Livello 4 — Punti di soglia di allarme

4.00.4.08

allarme.

[ Nota. Il livello 4 non & utilizzabile se il tipo di allarme impostato e 18/’ — vedere Sezione 5.4, Allarmi/ Tipi di}

Yoo LEuY
Er P
o
(&)
[(a]
>~
o

I.J.XXX

Livello 4 — Punti di soglia di allarme

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto (5] per alcuni secondi.

Soglia di allarme 1

Numero e tipo di allarme

Display | Descrizione Display |Descrizione

NOnNE |Nessuno L P3 |Processo basso I/P3
HPU. |Processo alto, PV HO  |Uscita alta 2
LPU |Processo basso, PV L0 |Uscita bassa 2
HL P |Blocco alto, PV Hb | |Blocco matematico 1 alto
LLP |Blocco basso, PV Lb ! |Blocco matematico 1 basso
Hd |Deviazione alta HbZ2 |Blocco matematico 2 alto
Ld |Deviazione bassa LbZ2 |Blocco matematico 2 basso
HP | |Processo alto I/P1 Hb3 |Blocco matematico 3 alto
LP ! |Processobassol/P1| Lb3 |Blocco matematico 3 basso
HFPZ2 |Processo alto /P2 Hb4Y |Blocco matematico 4 alto
LP2 |Processobasso /P2 | LbY4Y |Blocco matematico 4 basso
HP3 |Processo alto I/P3

Valore di soglia
[In unita ingegneristiche]

Nota. Quando si seleziona il modello Stazione auto/manuale o Backup
analogico, I'Allarme 1 & impostato automaticamente come allarme di
processo basso sull'ingresso analogico 2.

Da soglia di allarme 2 a 8

Numero e tipo di allarme

Vedere Allarme 1.

Valore di soglia

[In unita ingegneristiche]

Ritorna all’inizio della pagina.

*1 Non appare se il tipo di allarme impostato e ‘10/1E’ — vedere Sezione 5.4, Allarmi/ Tipi di allarme.

*2 Siapplica all’'uscita PID con uscita singola o caldo/freddo.
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4.5 Livello 5 — Predisposizione della valvola motorizzata 5.00.5.04
Nota. Il livello 5 & utilizzabile solo con il tipo di uscita a valvola motorizzata — vedere Sezione 5.2,
Configurazione di base/ Tipo di uscita.

\—; Uscita
PV : d'Tern:inlil PID (PID O/P x Ur AE) Re%célﬁ;oreﬂ
/| di controllo =
SPY | PID +Ub I valvola Relé chiuso

4 Indicazione di posizione

Processo

Fig. 4.3 Uscita a valvola motorizzata con retroazione — Schema

4.5.1 Predisposizione della valvola (tipi di retroazione)

M LEUS Livello 5 — Predisposizione della valvola
UL UE

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto (B3] per alcuni secondi.

5.0 1 Ur Rk Bias e rapporto della valvola motorizzata
0 Posizione della valvola desiderata = (Rapporto x uscita PID) + Bias
&) Rapporto della valvola motorizzata
~ [da 0,01 a 10,00]
502 Uk IR &) Bias della valvola motorizzata
U—' ™ [da —100,0 a 100,0%)]
503 dbnd Banda morta della valvola motorizzata
~ [da 0,0 a 100% dello span dell'indicazione di posizione]

Posizione %

Banda morta
(centrata intorno
alla posizione
desiderata)

Posizione della valvola richiesta

Esempio. Se I'apertura della valvola & impostata sul 50% e la banda
morta & impostata sul 4%, il motore si arresta quando la retroazione
raggiunge il 48%. La banda morta & inclusa tra 48% e 52%.

504 |~EAU Tempo di escursione dell’unita regolante
5, U Il tempo immesso & confrontato con il tempo di escursione effettivo. Se la
valvola e bloccata, viene generato un messaggio d’errore.
&
LEUS ™ [da 0 a 5000 secondi, 0 = nessun controllo]
ULUE

Ritorna all'inizio della pagina.
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4 MODO PREDISPOSIZIONE... E

4.5.2 Predisposizione della valvola (tipi senza limiti) — Fig. 4.4

Il regolatore di processo ‘senza limiti’ fornisce un’uscita corrispondente al tempo derivativo della posizione richiesta
dell’unita regolante. Vale a dire che COMMANDER 350 non segnala al regolatore dove posizionarsi (posizione
derivativa), ma in quale direzione spostarsi e a quale distanza. La segnalazione avviene mediante una serie di
impulsi di azione integrale. Cos", non & necessario che COMMANDER 350 conosca la posizione assoluta dell’unita
regolante. Né ha alcuna importanza il fatto che il regolatore raggiunga il limite superiore o inferiore determinato dai
tasti di limite del regolatore. Ecco perché si usa il termine ‘senza limiti’.

Quando si introduce una deviazione dal Set Point, il regolatore & pilotato per un periodo di tempo equivalente al
gradino proporzionale. Il regolatore & quindi pilotato dagli impulsi di azione integrale finché la deviazione non risulta
inclusa entro i limiti di predisposizione della banda morta.

+
Deviazione | Timpo
di controllo | | -
Impulsi dell’azione Gradino
integrale proporzionale
Aumento

(LI [ [romeo
Diminuzione| Gradino I—I |_| |_| |_| |_|

proporzionale

Gradino Impulsi
proporzionale  dell’azione
integrale

Fig. 4.4 Azione di controllo senza limiti

Calcolo degli impulsi di controllo (controllo senza limiti)
| calcoli seguenti servono come linee guida per predisporre i valori integrali, proporzionali e di banda morta. Possono
essere usati per controllare 'adeguatezza del controllo senza limiti per una particolare applicazione/attuatore.

Tempo di attivazione minimo degli impulsi di azione integrale (per una deviazione di controllo fissa).

Tempo di escursione x %banda morta
% Banda proporzionale

(in secondi)

Tempo minimo (approssimativo) tra gli impulsi di azione integrale (per una deviazione di controllo fissa)

_ Tempo di azione integrale x % banda morta
2 X % deviazione di controllo

(in secondi)
Durata del gradino proporzionale

% deviazione di controllo . . ) )
= 2x |5 - x tempo di escursione, in secondi
% banda proporzionale

% deviazione di controllo

_ Set Point — Variabile di processo o
B Eng Hi - Eng Lo x 100%

% banda morta

_ Banda morta (unita ing.) o
B Eng Hi - Eng Lo x 100%

65



E ...4_MODO PREDISPOSIZIONE

...4.5.2 Predisposizione della valvola — Senza limiti 5.

c3
[
W
(=)
£

500

LEUS

UL UE

Livello 5 — Predisposizione della valvola

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto (B3] per alcuni secondi.

503

dbnd

5.04

66

el

;

Banda morta senza limiti

[In unita ingegneristiche]

Posizione %

Banda morta
(centrata intorno
al Set Point)

Set Point del controllo

LEUS

UL UE

[pl

Tempo dell’escursione dell’unita regolante
Il tempo impiegato dal regolatore per passare dalla posizione
completamente aperta alla posizione completamente chiusa.

[da 1 a 5000 secondi]

Ritorna all'inizio della pagina.



5 MODO DI CONFIGURAZIONE

5.1

Introduzione

Per accedere al modo di configurazione (livelli da 6 a E), & necessario immettere la chiave d’accesso corretta nella
finestra del codice di sicurezza.

LOd4E

AENE

50

OFF

Chiave d’accesso
non valida

:E:}3LEUI
OPC-

- Chiave

— Chiave d’accesso alla configurazione valida

—-Configurazione del profilo#
Chiave d’accesso

d’accesso alla predisposizione valida —#

Chiave d’accesso alla

LEUS

LEU

UL UE

o

LEU T

PPrG

e

OPE-

s

LEUS
APPL

Nota. In modo di configurazione, il LED dellindicatore a barra verde si illumina, tutte le uscite digitali e a
rele sono deenergizzate ed a tutte le uscite analogiche viene assegnato il valore minimo impostato.

LEUG
APPL

LELd
mnpt

LEUS
AL_S

LEUS
SELEP

LEUR
ChEL

Configurazione di base
Applicazione modello

Tipo di uscita

Azione di controllo

Frequenza di rigetto della tensione

Ingressi analogicida1a3

Tipo

Campo in unita elettriche

Cifre decimali

Campo ingegnerizzato

Pilota del sensore spezzato

Costante di tempo del filtro d'ingresso

Allarmida1a8

Tipo

Livello di soglia

Banda d'isteresi
Riconoscimento globale

Set Point

Abilitazione al controllo

Limiti del Set Point

Sorgenti dei Set Point localida 1 a 4
Abilitazione dei segmenti a rampa/costanti

Configurazione del controllo

Azione di ripristino dopo un’interruzione

di corrente

Limite di minimo/massimo dell’'uscita
Velocita di modifica + disabilitazione

Uscite configurate da 1 a 3

Sorgenti di selezione dell’'uscita manuale
Sorgente di selezione del modo automatico
Sorgenti dei parametri di tuningda 1 a 4

Fig. 5.1 Modo di configurazione — Riepilogo

LEU

OPE-

LEU

A55h

LEU

SE-FL

LEUE

CAL

Configurazione dell’operatore
Abilitazione del tasto manuale/auto
Abilitazione del tasto di riconoscimento
degli allarmi

Abilitazione alla regolazione del Set
Point da parte dell’'operatore
Abilitazione della Bias/rapporto
dell’operatore

Predisposizione della chiave d’accesso
Predisposizione dell’orologio

Assegnazione delle uscite
Tipo di uscite 1 e 2
Uscita digitale
Sorgente di assegnazione
Polarita
Uscita analogica
Sorgente di assegnazione
Campo in unita elettriche
Campo ingegnerizzato
Uscitaareleda1a4
Sorgente di assegnazione
Polarita
Comunicazione seriale
Connessione a 2/4 cavi
Velocita di trasmissione da
2400/9600/19200
Parita
Indirizzo modbus

Calibrazione
Regolazione di inizio scala/span
Retroazione della valvola motorizzata
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...5 MODO DI CONFIGURAZIONE

5.2 Livello 6 — Configurazione di base 6.00.601
o0 [ EUS Livello 6 — Configurazione di base
APPL
501 Applicazione modello
: ,&H’P},:‘ | modelli semplificano la configurazione di base di una determinata
1.51_ applicazione. é necessario selezionare il modello appropriato prima di

68

)

[[b]

configurare gli altri parametri. Una volta selezionato un modello,
COMMANDER 350 adotta la configurazione prevista per quel modello
(vedere Appendice A). Gli ingressi e i blocchi software vengono
automaticamente impostati per lo svolgimento della funzione
selezionata.

Selezionare il modello richiesto

Display Descrizione del modello

0i5L Loop singolo con solo il Set Point locale

oest Loop singolo con Set Point remoto

03A. Stazione auto/manuale con selezione del segnale basso

O4A. Stazione auto/manuale con selezione digitale

05Ab Backup analogico con selezione del segnale basso

06AL | Backup analogico con selezione digitale

0711 | Indicatore singolo/caricatore manuale

0811 | Indicatore doppio/caricatore manuale

Loop singolo con anticipo (feedforward) e solo il Set Point

03FF locale

{OFF | Loop singolo con anticipo (feedforward) e Set Point remoto

{ 1L | Cascata con solo il Set Point locale

{2 | Cascata con Set Point remoto

{3LF | Cascata con anticipo (feedforward) e solo il Set Point locale

{4~ | Regolatore di rapporto

{5~ | Regolatore di rapporto con rapporto esterno

16r5 Stazione di rapporto

i1r5 Stazione di rapporto con rapporto esterno

Nota 1. Quando si seleziona un modello, vengono applicati i seguenti
valori di default: Il tipo d’'ingresso analogico di tutti gli ingressi utilizzati dal
modello viene impostato su ‘2’, corrispondente al valore 4-:-20mA; I
campo ingegnerizzato di tutti gli ingressi viene impostato da ‘0,0 a 100,0’.
Tutti gli altri ingressi vengono impostati su ‘0F F’.

Nota 2. | modelli personalizzati con PC Configurator sono identificati
dalla lettera ‘i’ nel codice del modello. Ad esempio, il modello ‘G {5L°
diventa ‘0 iU,

Continua...



5 MODO DI CONFIGURAZIONE... E

...5.2 Livello 6 — Configurazione di base 802
£oz2 oLyp o1 Tipi di uscita di controllo

- I relé, le uscite digitali e le uscite analogiche appropriate sono assegnate

Anl L alle variabili delle uscite di controllo. Le altre uscite hardware sono

[~] assegnate provvisoriamente alle funzioni di allarme e di ritrasmissione,

ma possono essere modificate nel livello di assegnazione delle uscite —
vedere Sezione 5.8.

Selezionare il tipo di uscita richiesto — vedere anche la Fig. 5.2 e la
pagina pieghevole sul retro/ Tabella B.

Display |Tipo di uscita

&

™ nonE  |Nessuna
Anl G Uscita analogica (uscita di controllo = ao1)
LY Uscita a relé (uscita di controllo = RLY1)
d 10 Uscita digitale (uscita di controllo = do1)

PEB Valvola motorizzata con retroazione o
(aperta = RLY1, chiusa = RLY2)

b Valvola motorizzata senza retroazione 3
(aperta = RLY1, chiusa = RLY2)

HCrr Caldo/freddo con OP1 = rele, OP2 = relé

HC.-d |Caldo/freddo con OP1 = rele, OP2 = uscita digitale
HCdr Caldo/freddo con OP1 = uscita digitale, OP2 = relé
HCAA Caldo/freddo con OP1 = analogica, OP2 = rele
HCARAR Caldo/freddo con OP1 = analogica, OP2 = analogica

Continua...

*1 Soloi tipi di uscita ‘1071E" e ‘AnL L’ sono utilizzabili con i modelli indicatori. Il tipo di uscita ‘A~ L &, invece, pud
essere usato solo con i modelli Stazione auto/manuale, Backup analogico e Stazione di rapporto.

*2 L'impostazione di default del tipo di ingresso analogico 3 € ‘11’ — Resistenza di retroazione. Questo tipo di
uscita non ¢ disponibile con i modelli 10, 12, 13 e 15.

*3 L'uscita di tipo bNd (per valvola motorizzata senza retroazione) non e disponibile con i modelli 9, 10 e 13
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E ...5 MODO DI CONFIGURAZIONE

...5.2 Livello 6 — Configurazione di base

Tipi di uscita:

Anl G
rLY

dli

Tipi di uscita:

PFb

Tipi di uscita:

Tipi di uscita:

HOrr

Hird

H{dr

CARr

HLAR

[
PV v
Algoritmo
di controllo Uscita digitale Processo
SPt Uscita analogica
A - Uscita singola
PV * - ‘
Algoritmo Regolatore : Rele aperto ]% brocess
di controllo della valvola ’W‘
SPt ? 4 Indicazione di posizione
B - Valvola motorizzata con retroazione
PV * = ‘
Algoritmo Regolatore Relé aperto o
di controllo della valvola rocesso

SPt f

Relé chiuso

C - Valvola motorizzata senza retroazione (senza limiti)

Pv%

Algoritmo
di controllo

SPt ?

Processo

[Uscitadi | _[Releo
riscaldamento Digitale o
Uscita analogica
Uscita di | m| Reléo
raffreddamento Digitale o

Uscita analogica

D - Caldo/freddo

Fig 5.2 Schemi dei tipi di uscita
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603

...5.2 Livello 6 — Configurazione di base 56.03.6.06
CRCE] + Azione di controllo
rEU Loop singolo Uscita 1
|:|F:| _\%— *3 rEU Inversa
3 dir Diretta
Caldo/Freddo | Uscita 1 (caldo) | Uscita 2 (freddo)
o4 r-d Inversa Diretta
*4 e Inversa Inversa
o4 d-r Diretta Inversa
o4 d-d Diretta Diretta

Azione di controllo (loop master)

dir -

Inversa
Diretta

Azione di controllo (loop slave)

[Opzioni come pagina 6.03]

504 [RcE ]2
FEU— &)
>~
(605 |AcE2] 2
FEU— @&
>
506 [FrEJ
SU‘—l -
>~
LEU,
APPL

.1
2
3
4

Frequenza di rigetto della tensione
Consente di filtrare la frequenza dell’alimentazione su cablaggi esterni
con ingresso analogico.

[50 0 60Hz]

Ritorna all’inizio della pagina.

Non appare con i modelli Auto/manuale, Indicatore, Stazione di rapporto o in cascata.

Appare solo se & stato selezionato un modello in cascata.

Non appare se ¢ stato selezionato il tipo di uscita caldo/freddo — vedere il parametro 6.02.

Appare solo se & stato selezionato il tipo di uscita caldo/freddo — vedere il parametro 6.02.
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E ...5 MODO DI CONFIGURAZIONE

5.3 Livello 7 - Ingressi analogici

=
]
c3
=
]
W

100 LEUT Livello 7 — Ingressi analogici
]
InPL Nota 1. Fare riferimento anche alla pagina pieghevole sul retro/Tabella
[y] A, Applicazioni modello.
Nota 2. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi di questa
pagina, tenere premuto il tasto [§] per alcuni secondi.
Ingresso analogico 1 (I/P1) Tipo E campo in unita elettriche
0] [Eyp g g g (7P1) Tip P
E @ Display |Descrizione Display |Descrizione
- L -
~ OFF |Non utilizzato P PT100 RTD
(8] b THC Tipo B / da 0 a 20mA
£ THC Tipo E I da 4 a 20mA
J THC Tipo J 3 da0abV
H THC Tipo K H da1absV
L THC Tipo L & da 0 a 50mV
n THC Tipo N 7 da 4 a 20mA (linearizzatore di
radice quadrata)
r THC Tipo R a8 da 4 a 20mA (3/2)
5 THC Tipo S = da 4 a 20mA (5/2)
t THC Tipo T U Personalizzato
102 unk Unita di temperatura (I/P1)
r @] - )
L _\IZI— £ — THC/PT100, letture visualizzate in °C
IjTj F — THC/PT100, letture visualizzate in °F
103 4P ! Spazi decimali (campo ingegneristico, I/P1)
— &l
a ~ 0 — XXXX
= XXX, X
2 — XX XX
3 - X XXX
Continua...

o1
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Appare solo se & stato selezionato il tipo di ingresso THC o RTD.



5 MODO DI CONFIGURAZIONE... E

...5.3 Livello 7 - Ingressi analogici 1o4.0.00

104 [En iH
1000— &
&

(&)

Altezza ingegneristica (I/P1)
[da —999 a 9999]
Nota. L'impostazione di default di questo parametro € il valore massimo

consentito quando sono selezionati gli ingressi THC o RTD — vedere
Tabella 5.1.

Tipo °Cc °F
THC/RTD Min. | Max. | Span min. | Min. | Max. | Span min.
Tipo B —18| 1800 710 0| 3272 1278
Tipo E -100 900 45 —148 | 1652 81
Tipo J —100 900 50 —148| 1652 90
Tipo K -100 | 1300 65 —148 | 2372 117
Tipo L —100 900 50 —148| 1652 90
Tipo N —200| 1300 90 -328 | 2372 162
Tipo R & S -18 | 1700 320 0| 3092 576
Tipo T —250 300 60 -418 572 108
Pt100 —250 600 25 -328 | 1112 45

Tabella 5.1 Limiti ingegneristici, Ingressi THC E RTD

Basso ingegneristico (I/P1)
[da —999 a 9999]
Nota. L'impostazione di default di questo parametro & il valore minimo

consentito quando sono selezionati gli ingressi THC o RTD — vedere
Tabella 5.1.

Pilota del sensore spezzato (I/P1)

10NE — Nessuna azione. | valori effettivi di ingresso rimangono validi.
UP - Valore di fine scala massimo (999)

47— Valore di inizio scala minimo (-999)

Nel caso di errori di ingresso, viene utilizzata la direzione selezionata.

1.05] [En il
Oy—ml
Tj &
106]  |bS5Sd |
Upr—1m|
T &
107 |FLE

]
B|g‘

Costante di tempo del filtro di ingresso (I/P1)
I valori di ingresso sono ottenuti dalla media del tempo impostato.

[da 0 a 60 secondi]

Continua...
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...5.3 Livello 7 - Ingressi analogici 108.904

108 [£g9p2]
z
(=)

MESE
™

Tipo d’ingresso analogico E campo in unita elettriche (I/P2)

Nota. Gli ingressi THC possono essere usati solo su I/P2 se I/P1 &
anch’esso impostato su THC.

Display |Descrizione Display |Descrizione
OFF  |Non utilizzato t THC Tipo 1
b THC Tipo B ! da 0 a20mA
£ THC Tipo E I da 4 a 20mA
J THC Tipo J & da 0 a 50mV
- THC Tipo K 7 da 4 a 20mA (linearizzatore di
L THC Tipo L radice quadrata)
n THC Tipo N a8 da 4 a 20mA (3/2)
- THC Tipo R 9 da 4 a 20mA (5/2)
5 THC Tipo S U Personalizzato

108 unee2

Unita di temperatura (I/P2)

£ — Le letture THC sono visualizzate in °C
F — Le letture THC sono visualizzate in °F

7.:0 aP2

Spazi decimali (campo ingegneristico, I/P2)

- XXXX
- XXX,X
XX, XX
- X, XXX

w0
|

1ill [EncH
10oa

Altezza ingegneristica (I/P2)
[da —999 a 9999]
Nota. L’'impostazione di default di questo parametro equivale al valore

massimo consentito quando & stato selezionato il tipo di ingresso THC —
vedere Tabella 5.1.

1id] [Endl

143 |bsde

Basso ingegneristico (I/P2)
[da —999 a 9999]

Nota. L'impostazione di default di questo parametro equivale al valore
massimo consentito quando & stato selezionato il tipo di ingresso THC —
vedere Tabella 5.1.

up

Pilota del sensore spezzato (I/P2)

NONE - Nessuna azione. | valori effettivi di ingresso rimangono validi.
UP - Valore di fine scala massimo (999)

df1 - Valore di inizio scala minimo (—999)

14 |FLEZ
0

2
.
(5a]
.
(5]
.
(8a]
O— &
(5]
.
(5]
=

Costante di tempo del filtro (I/P2)
| valori di ingresso sono ottenuti dalla media del tempo impostato.

[da 0 a 60 secondi]

T =

Continua...

*1 Le finestre da 7.09 a 7.14 non vengono visualizzate se il tipo di ingresso analogico 2 & impostato su ‘OFF’.

*2 Appare solo se ¢ stato selezionato il tipo di ingresso THC.
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...5.3 Livello 7 - Ingressi analogici 11502

7115 Luyp3 1 Tipo d’ingresso analogico E campo in unita elettriche (I/P3)
- = & Display |Descrizione Display |Descrizione
_\IZI— OFF [Non utilizzato { [da0a20mA
[~y b THC Tipo B 2 da 4 a 20mA
£ THC Tipo E 3 da0abV
J THC Tipo J Y da1absV
- THC Tipo K & da 0 a 50mV
, . 7 da 4 a 20mA (linearizzatore di
- THC Tipo L radice quadrata)
n THC Tipo N 8 da 4 a 20mA (3/2)
- THC Tipo R 3 da 4 a 20mA (5/2)
5 THC Tipo S i Resistenza di retroazione
t THC Tipo T valvola motorizzata
P PT100 RTD U Personalizzato
115 e Unita di temperatura
f—M& L — Le letture THC sono visualizzate in °C
@ & F — Le letture THC sono visualizzate in °F
117 4P3 Cifre decimali
U‘_\%— 0 - XXXX
= XXX,X
2 - XXXX
3 - XXXX
7.18 EA3H Alto ingegneristico
!
1000—®™
da —999 a 9999
= [ ]
Nota. L'impostazione di default di questo parametro € il valore massimo
719 consentito quando sono selezionati gli ingressi THC o RTD — vedere
Tabella 5.1.
Endl —— -
asso ingegneristico
O—&
da —999 a 9999
= [ ]
Nota. L'impostazione di default di questo parametro €& il valore minimo
consentito quando sono selezionati gli ingressi THC o RTD — vedere
Tabella 5.1.
120l |b543 .
1P & Pilota del sensore spezzato (I/P3)
™~ NONE - Nessuna azione. | valori effettivi di ingresso rimangono validi.
UP  — IValore di fine scala massimo (999)
41— Valore diinizio scala minimo (—-999)
121 FLE3 Costante di tempo del filtro (I/P3)
I I valori di ingresso sono ottenuti dalla media del tempo impostato.
=
LEUT [da 0 a 60 secondi]
NPt

Ritorna all’inizio della pagina.

*1 Le finestre da 7.16 a 7.21 non vengono visualizzate se il tipo di ingresso analogico 3 & impostato su ‘OFF’.

*2 Appare solo se & stato selezionato il tipo di ingresso THC o RTD.
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5.4 Livello 8 — Alarmi

Nota. Ogni tipo di allarme pud essere usato per attivare un segnale acustico (clacson/sirena/tromba), che viene
disabilitato dopo il riconoscimento dell’allarme. Per eseguire questa operazione, & sufficiente assegnare il rele
allo stato di riconoscimento dell’allarme anziché allo stato di allarme.

Variabile di

processo
/ ; Punto di soglia RLY.x
© z
: ~ o
H —
Attivo i o
v Stato d’allarme f—
(Ax) ~
Disattivato — \\
Attivo o ) Tromba
Stato di riconoscimento ) ' .
I 7 Finestra di assegnazione
Alrx) £LIx] el relé nel livello C
Disattivato — — ’
satiivato A ALEx ]| pssegnazione delle
L’operatore uscite.
riconosce
l'allarme

Fig 5.3 Uso di un allarme per emettere un segnale acustico

" ~ Deviazione alta
/ Isteresi @ +ve valore di soglia
Variabile/” — & — — — \*\* ************ -

di processo

Deviazione alta _
—ve valore di soglia

Set Point del controllo

Allarme attivo
Allarme disattivato

| Valore di soglia |
positivo i Valore di soglia : ;
negativo Allarme attivo

Allarme disattivato

Allarme di deviazione alta

Variabile ~
di processo

Deviazione bassa
"~ +ve valore di soglia

Set Point del controllo

Deviazione bassa
—ve valore di soglia

Allarme attivo

Allarme disattivato —I Valore di soglia

positivo

- - Allarme attivo
Valore di soglia o
' negatvo ————————Allarme disattivato

Allarme di deviazione bassa

Fig 5.4 Azione di allarme di deviazione alta e bassa
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..5.4 Livello 8 — Alarmi

Variabile /

di processo

Isteresi ﬁ
Y_-_._- - ——- Punto di soglia

Allarme attivo

o Processo alto
Allarme disattivato ~———

Allarme attivo

Processo basso
—_ Allarme disattivato

Fig 5.5 Azione di allarme di processo alto e basso

Punto di soglia

Variabile /

di processo
Allarme attivo Allarme bloccato
— ) — Allarme disattivato
Isteresi A
Riconoscimento d’allarme
da parte dell’'operatore
Azione di allarme bloccato alto
Variabile
di processo

Punto di soglia

Allarme attivo { Allarme bloccato

R A_ Allarme disattivato

Alarm acknowledged
by operator

Azione di allarme bloccato bassa

Fig 5.6 Azione di allarme bloccato alto e basso
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...5.4 Level 8 — Alarms

Livello 8 — Allarmi

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
premere il pulsante [§1] per alcuni secondi.

(800 |[LEUSB
H%Ijs
801 [EYP |
HP |

(@)

(]
™

Tipo di allarme 1
Vedere Fig. da 5.3 a 5.6

Display | Descrizione Display | Descrizion
NONE | Nessuno LP3 Processo basso I/P3
HPU. Processo alto, PV HO Uscita alta o1
LPU Processo basso, PV Lo Uscita bassa o1
HLP Blocco alto, PV Hb 1 | Blocco matematico 1 alto
LLP Blocco basso, PV Lb 1 | Blocco matematico 1 basso
Hd Deviazione alta HbZ | Blocco matematico 2 alto
Ld Deviazione bassa LbZ2 | Blocco matematico 2 basso
HP 1 Processo alto I/P1 Hb3 | Blocco matematico 3 alto
LP Processo basso I/P1 Lb3 Blocco matematico 3 basso
HPZ Processo alto I/P2 HbY4Y | Blocco matematico 4 alto
LP2 Processo basso I/P2 | Lb4Y | Blocco matematico 4 basso
HP3 Processo alto I/P3

Nota. Quando si seleziona il modello 3 o 5, I'allarme 1 viene impostato
automaticamente come allarme di processo basso su I/P2.

1

Soglia di allarme 1

Numero di allarme

Valore di soglia

[In unita ingegneristiche]

8o2] |[E-P. ¢
]
[(883] [HYS. !

.1
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Isteresi dell’allarme 1
Imposta il valore d’isteresi (in unita ingegneristiche) dell’allarme 1.

L’allarme viene attivato al livello di soglia, ma & disattivato solo quando la
variabile di processo si € spostata nella zona di sicurezza di una quantita
pari al valore d’isteresi — vedere Fig. da 5.4 a 5.6.

[In unita ingegneristiche]

Nota. L'isteresi di tempo viene impostata tramite PC Configurator.

Continua...

Si applica all’'uscita PID quando si seleziona un tipo di uscita caldo/freddo o singola — vedere Sezione 5.2.
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...5.4 Livello 8 — Alarmi
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nonE

LEUS
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[pl

8.04.8.25

Tipo di allarme 2 (allarmi da 2 a 8)

[vedere Tipo di allarme 1]

Soglia di allarme da2 a 8

Numero e tipo di allarme
[vedere Soglia di allarme 1]

Valore di soglia
[In unita ingegneristiche]

Isteresi degli allarmida 2 a 8
Impostare il valore d’isteresi (in unita ingegneristiche) — vedere Isteresi
dell’allarme 1.

[In unita ingegneristiche]

Sorgente di riconoscimento globale degli allarmi

Nota. Questa finestra & presente solo nella versione 4 o successiva del
software.

Tutti gli allarmi non riconosciuti e attivi possono essere riconosciuti
mediante un singolo ingresso digitale.
Impostare la sorgente richiesta per il riconoscimento di tutti gli allarmi

Riconoscimento 1
Vedere la pagina pieghevole

sul retro/Tabella C
— Sorgenti digitali.

Ritorna all’inizio della pagina.

*1 Un ingresso digitale diventa attivo quando si chiude un contatto “libero” o quando si applica un segnale TTL

basso.
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5.5 Livello 9 — Configurazione del Set Point.

9.00.8.05

‘ Nota. Il livello 9 non & utilizzabile se ¢ stato selezionato un modello Indicatore (modelli 7 e 8) oppure un modello

Stazione auto/manuale (modelli 3 e 4).

Livello 9 — Configurazione del Set Point

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto [§1] per alcuni secondi.

(500 [LEU3
GELP
501 [e-CP
OFF

3

&)
™

(802 [SPEH

Abilitazione del tracking del Set Point

Display Traclfing del Set Trac_king del Set
Point locale Point remoto
OFF OFF OFF
Loc ON OFF 2
rE_ OFF ON *3
L-r ON ON *3

Tracking del Set Point locale — In modo manuale, il Set Point locale
esegue il tracking della variabile di processo. Si applica ai Set Point
master e slave con modelli in cascata.

Tracking del Set Point remoto — In modo Set Point remoto, il Set Point
locale esegue il tracking del Set Point remoto. Se il regolatore € posto in
modo manuale, il Set Point passa da remoto a locale. Inoltre, questa
funzionalita si applica al rapporto locale e remoto quando si seleziona il
modello Regolatore di rapporto.

10oo

3

(503] [SPEL

F @E B‘B

(304 [55PH

1000
CIS
905 [55PL]Y @
— ™

Limiti del Set Point

| limiti del Set Point definiscono i valori massimo e minimo in base ai quali
€ possibile regolare i Set Point locali e/o remoti. | limiti del Set Point non
si applicano in modo manuale quando € abilitato il tracking del Set Point
locale. Se il Set Point non & incluso nei limiti quando si seleziona il modo
automatico, il valore corrispondente potra essere regolato solo nella
direzione dei limiti. Una volta ricondotto entro i limiti, questi ultimi si
applicano normalmente.

Limite di massimo del Set Point del controllo (CSPT) o del Set Point
master

[da —999 a 9999 in unita ingegneristiche]

Limite di minimo del Set Point del controllo (CSPT) o del Set Point
master (M.SPT)
[da —999 a 9999 in unita ingegneristiche]

Nota. La regolazione del livello operatore del Set Point pud essere
disabilitata — vedere Sezione 5.7, Configurazione dell'operatore/
Abilitazione della regolazione del Set Point.

Limite di massimo del Set Point slave
[In unita ingegneristiche]

Limite di minimo del Set Point slave
[In unita ingegneristiche]

L Continua...

*1 Appare solo se € stato selezionato un modello in cascata.

*2 Non disponibile con i modelli Regolatore di rapporto e Stazione di rapporto.

*3 Disponibile solo se € stato selezionato un modello Set Point remoto.
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...5.5 Livello 9 — Configurazione del Set Point. 906.9.11
905 SPER o1 Azione d’errore del Set Point remoto

nonc

&
L4

(801] [JESP|
0.4
308 [L5- 1
none
(809 |LS5-2
none
50 [L5-3
none
i [LS5-Y
none

[pl

[k

[pl

[pl

[pl

L’azione richiesta quando si verifica un errore relativo al Set Point remoto.

AONE —  Nessuna azione
LOC -  Seleziona il modo Set Point locale
dFLE —  Seleziona il modo Set Point locale e imposta il valore di default

Valore di default del Set Point locale
Imposta il valore richiesto del Set Point locale quando si verifica una
condizione d’errore del Set Point remoto.

[In unita ingegneristiche]

Sorgente del Set Point locale 1
La sorgente richiesta per selezionare il Set Point locale 1 (LSP1) come
Set Point locale attuale.

. ’ LSP1 2
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

Sorgente del Set Point locale 2
La sorgente richiesta per selezionare il Set Point locale 2 (LSP2) come
Set Point locale attuale.

) ) LSP2 2
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

Sorgente del Set Point locale 3
La sorgente richiesta per selezionare il Set Point locale 3 (LSP3) come
Set Point locale attuale.

2
Vedere la pagina pieghevole sul LSP3
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

Sorgente del Set Point locale 4
La sorgente richiesta per selezionare il Set Point locale 4 (LSP4) come
Set Point locale attuale.

Vedere la pagina pieghevole sul LSP4 *2
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
Continua...

*1 Appare solo se ¢ stato selezionato un modello Set Point remoto.

*2 Un ingresso digitale diventa attivo quando si chiude un contatto “libero” o quando si applica un segnale TTL

basso.
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...5.5 Livello 9 — Configurazione del Set Point. 912.815
g2 ! -5~ o1 Sorgente di selezione del Set Point locale/remoto (o rapporto)
- La sorgente richiesta per bloccare il modo Set Point remoto o rapporto
Aone remoto quando & stato selezionato il modello Regolatore di rapporto.

Quando la sorgente ¢ attiva, il tasto € disattivato.

Remoto

(4) Vedere la pagina pieghevole sul *1
™ retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
Locale Locale
913 L5~ o1 Sorgente di selezione del Set Point locale (rapporto)
= La sorgente richiesta per selezionare il modo Set Point locale o rapporto
/70/75 remoto quando é stato selezionato il modello Regolatore di rapporto.
(4) Vedere la pagina pieghevole sul Modo Set Point locale *1
™ retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
g1y ~S~C 1 Sorgente di selezione del Set Point remoto (o rapporto)
- La sorgente richiesta per selezionare il modo Set Point remoto o rapporto
none remoto quando si seleziona il modello Regolatore di rapporto.
[~] .
(a) Vedere la pagina pieghevole sul Modo Set Point remoto *1
> retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
915 FPou 2 Abilitazione dei segmenti a rampa/costanti
UF F Nota. Questa finestra & presente solo nella versione 4 o successiva del
[y] & software.
™ OFF — Funzione a rampa/costante disabilitata
071 — Funzione a rampa/costante abilitata
LEUS
SELP Ritorna all'inizio della pagina.

*1 Quando si chiude un contatto libero o si applica un segnale TTL basso, gli ingressi digitali sono sempre attivi.

*2 | segmenti a rampa/costanti sono disponibili sui regolatori solo con i seguenti modelli di applicazione:
015L,025L,05AR8,06RL,08FF, 1OFF, 110, 1200, 120F, I4-C, 15-0, 16F5 E 17,5,
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5.6 Livello A — Configurazione del controllo

0002

( Nota. Il livello A non appare se & stato selezionato un modello Indicatore.

)

(Aol |LEUR
C%SL

RO [P-EC
]

&)

Ao2| [FECE

o1

(b

[[b]

Livello A — Configurazione del controllo

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto (8] per alcuni secondi.

Modo di ripristino dopo un’interruzione di corrente
Selezionare il modo per fallimento dell’alimentazione da utilizzare in caso
di interruzione o mancanza di corrente.

Display Impostazione Display Impostazione
Modo automatico, con
a Ultimo modo 5 azzeramento del termine
integrale
, Modo manuale, con 5 Modo automatico, con uso
! uso dell'ultima uscita dellultimo termine integrale
Interruzione di corrente <=
Tempo di recupero: modo
E Modo manuale, con . automatico. Interruzione di
uscita 0,0% ! corrente > Tempo di
recupero: modo manuale,
ultima uscita
Interruzione di corrente <=
Tempo di recupero: modo
3 Modo manuale, con 3 automatico. Interruzione di
uscita 100,0% corrente > Tempo di
recupero: modo manuale,
uscita configurata
y Modo manuale con
uscita configurata

Tempo di recupero

Se l'alimentazione & ripristinata entro il tempo di recupero e sono
selezionati i modi di recupero 7 o 8, il regolatore utilizza I'ultimo modo

selezionato.

[da 0 a 9999 secondi]

Continua...

*1 Non appare se sono stati selezionati i modi da 0 a 6.
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...5.6 Livello A — Configurazione del controllo AO3.RO8

J

AO3| |PUFA

nonec

%

(A04] |JFOF

A07

(A5 [GPH 1]
100

[Aga] [orPLO]
]

0P iH] =2
1000

2

(A08] [oP2H

.1

o

[4|0]

4|0

[{[p]

[4|0]

R(C

Azione di errore della variabile di processo
Determina l'uscita del regolatore quando si verifica un errore
dell’ingresso della variabile di processo.

NONE  Nessuna azione
HOLd4 Passain modo manuale
dFLE Passain modo manuale e seleziona l'uscita di default

Uscita di default
L'uscita & wusata in combinazione con il modo di riassetto
dell’alimentazione 8 e I'azione d’errore della variabile di processo.

[da 0 a 100%] (da —100% a +100% per caldo/freddo)

Limite di massimo dell’uscita — Controllo di uscita singolo

Limita il livello massimo dell’'uscita di controllo in modo automatico. In
modo automatico, se I'uscita di controllo & superiore a questo limite, il
valore di uscita attuale diventa il limite di massimo fino a quando il valore
non scende sotto il limite impostato.

[da 0,0 a 100,0%]

Limite di minimo dell’'uscita — Controllo di uscita singolo

Limita il livello di minimo dell’'uscita di controllo in modo automatico. In
modo automatico, se l'uscita di controllo & inferiore a questo limite, il
valore di uscita attuale diventa il limite di minimo fino a quando il valore
non supera il limite impostato.

[da 0,0 a 100,0%]

Limite di massimo dell’uscita 1 (caldo) — Controllo caldo/freddo
Limita il livello di massimo dell’uscita di controllo 1 in modo automatico.
In modo automatico, se I'uscita di controllo & superiore a questo limite, il
valore di uscita attuale diventa il limite di massimo fino a quando il valore
non scende sotto il limite impostato.

[da 0,0 a 100,0%)]

Limite di massimo dell’uscita 2 (freddo) — Controllo caldo/freddo
Limita il livello di massimo dell’'uscita di controllo 2 in modo automatico,
quando ¢ stato selezionata I'azione di controllo inversa-diretta o diretta-
inversa nel livello di configurazione di base. In modo automatico, se I'uscita
di controllo & superiore a questo limite, il valore di uscita attuale diventa il
limite di massimo fino a quando il valore non scende sotto il limite impostato.
-100% +100%

[da 0,0 a —100,0%] opanl0P2 0PI

Continua...

Appare solo se & stato selezionato un tipo di uscita singolo.

*2 Appare solo se € stato selezionato un tipo di uscita caldo/freddo.
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...5.6 Livello A — Configurazione del controllo ROS.ARIZ

Limite di minimo dell’uscita 2 (freddo) — Controllo caldo/freddo

Limita il livello di minimo dell’'uscita di controllo 2 in modo automatico,
quando é stata selezionata I'azione di controllo inversa-inversa o diretta-
diretta nel livello di configurazione di base. In modo automatico, se
I'uscita di controllo € inferiore a questo limite, il valore di uscita attuale
diventa il limite di minimo fino a quando il valore non supera il limite
impostato.

100% 0
[da 0 a 100%] +100% — +100%
OP2L |—
0L~ 0

Velocita di modifica dell’'uscita
La velocita di modifica massima dell’'uscita di controllo (o di entrambe le
uscite di controllo per caldo/freddo).

[da 0,01 a 99,99% modifiche
per secondo o ‘OFF’]

tempo

Nota. L'impostazione della velocita di modifica di default si applica sia ai
valori di uscita in aumento sia a quelli in diminuzione. é anche possibile
applicarla solo ai valori in aumento oppure solo a quelli in diminuzione
utilizzando PC Configurator.

Sorgente di disattivazione della velocita di modifica

La sorgente digitale richiesta per disattivare il controllo della velocita di
modifica dell’'uscita.

Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

Velocita di modifica disabilitata

abilitata abilitata

Sorgente di selezione del modo manuale 1
La sorgente digitale richiesta per selezionare il modo manuale
configurato Uscita 1.
. . Modo manuale con
Vedere la pagina pieghevole sul uscita= 0P 1 o2
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
Auto

AOS|  |OP2L| 1
0
@)
&]
(R4
A0 |OPS5-
OFF
=
(]
Ail |5-d5
UFF‘—l -
(]
Aic _5- 1
OFF
&]
(]
o1

Continua...

Appare solo se & stata selezionata I'azione di controllo inversa-inversa o diretta-diretta.

*2 Quando si chiude un contatto libero o si applica un segnale TTL basso, gli ingressi digitali sono sempre attivi.
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...5.6 Livello A — Configurazione del controllo Al13.R1T

A3 |LOP |

0.0

A4 _5A72
OFF
A8 [CoP2
00
gl [A_5-
OFF
(&)
Al [CoP3
00
(&)
.1
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[p]

[p]

[p]

[p]

Uscita configurata 1
Il valore dell'uscita di controllo richiesto quando la sorgente del modo
manuale 1 seleziona il modo manuale.

[da 0 a 100% o LAST (non caldo/freddo)]
[da —100 a 100% (solo caldo/freddo)]

Sorgente di selezione del modo manuale 2
La sorgente digitale richiesta per selezionare iI modo manuale
configurato Uscita 2.

Manuale con uscita = LOPZ 1

Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
Auto

Uscita configurata 2
Il valore dell'uscita di controllo richiesto quando la sorgente del modo
manuale 2 seleziona il modo manuale.

[da 0 a 100% o LAST (non caldo/freddo)]
[da —100 a 100% (solo caldo/freddo)]

Sorgente di selezione auto/manuale

Usata con stazione auto/manuale

La sorgente richiesta per bloccare il modo manuale con [l'uscita
configurata 3. Il pannello frontale non pud essere utilizzato per passare
dal modo manuale a quello automatico.

. . Manuale con uscita = LOFP3 1
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
Auto Auto

Nota. Se si seleziona il modello 3, la sorgente & assegnata all’allarme 1. Se si
seleziona il modello 4, la sorgente & assegnata allingresso digitale 1.

Uscita configurata 3
Il valore dell’uscita di controllo richiesto quando la sorgente di selezione
auto/manuale seleziona il modo manuale.

[da 0 a 100% o LAST (non caldo/freddo)]
[da —100 a 100% (solo caldo/freddo)]

Continua...

Quando si chiude un contatto libero o si applica un segnale TTL basso, gli ingressi digitali sono sempre attivi.
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...5.6 Livello A — Configurazione del controllo Al8.AR22

&
L4

A8 |A5-C
OF F;

A i8] |k i5-] "
OFF

(A20] |L25-] 2
%F

Al |£35-] "
OFF
TI »

AZZ

£4H5r

OFF

LEUR

CAtL

[k

[k

[k

[k

Sorgente di selezione del modo automatico
Seleziona la sorgente digitale utilizzata per attivare il modo manuale.
Vedere la pagina pieghevole sul Automatico 1

retro/Tabella C — Sorgenti digitali. Manuale

F

Sorgente del parametro di tuning 1 (Programmazione del guadagno)
Determina la sorgente digitale utilizzata per selezionare i termini
proporzionali e integrali 1 come parametri del tuning.

N Selezione diPb- 1 e AL} e1
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

F

Sorgente del parametro di tuning 2 (Programmazione del guadagno)
Determina la sorgente digitale utilizzata per selezionare i termini
proporzionali e integrali 2 come parametri del tuning.

N Selezione di Pb -2 e 1AL 1
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

F

Sorgente del parametro di tuning 3 (Programmazione del guadagno)
Determina la sorgente digitale utilizzata per selezionare i termini
proporzionali e integrali 3 come parametri del tuning.

N Selezione di Pb-3 e AL3 1
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

F

Sorgente del parametro di tuning 4 (Programmazione del guadagno)
Determina la sorgente digitale utilizzata per selezionare i termini
proporzionali e integrali 4 come parametri del tuning.

N Selezione di Pb-Y e IALY 1
Vedere la pagina pieghevole sul
retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

F

Ritorna all’inizio della pagina.

*1 Quando si chiude un contatto libero o si applica un segnale TTL basso, gli ingressi digitali sono sempre attivi.

*2 |valori PB-x e IAt.x sono impostati nel Livello 2 — vedere Sezione 3.2, Tuning/Banda proporzionale x e
Tempo di azione integrale x. Questa funzione non & disponibile con il controllo in cascata e non puo essere
applicata ai modelli Stazione auto/manuale, Indicatore o Stazione di rapporto.
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5.7 Livello B — Configurazione dell’operatore b.00.b.06
L0000 LEUL Livello B — Configurazione dell’operatore
UPEr Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
I:I»?:I tenere premuto il tasto [B1] per alcuni secondi.
Y FPH o1 Abilitazione dei tasti del pannello frontale
JES _\%— YES — Abilitato
@ n0 - Disabilitato
Loz FR! - 1 Abilitazione del tasto del pannello frontale locale/remoto
! - — &) Display |Azione del tasto locale/remoto

Ej ~ N0  |Disabilita tasto locale/remoto.

&1 L~ |Passa dal modo del Set Point locale a quello remoto e viceversa.
2L |Seleziona il Set Point locale 1 0 2.

JL Seleziona il Set Point locale 1, 2 o 3.

L Seleziona il Set Point locale 1, 2, 3 0 4.

Lrle 3
ZL. Lc |Come in precedenza, ma passa da locale a cascata quando |3
3L. Lc |sono visualizzati i parametri slave. 3
Yl lc 3
L03 ==y Abilitazione del tasto di riconoscimento degli allarmi del pannello
- frontale
4ES _‘%— YES — Abilitato
ETj N0 - Disabilitato
L04 Sha) el Abilitazione della regolazione del Set Point a livello operatore
[y
JES _\%— YES - Abilitata
N0 - Disabilitata

Nota. Si applica ai Set Point master e slave in modo cascata.

05 o /5 1 Display Rapporto dell’operatore
noe— @
_\El— YES5 - Limpostazione del rapporto dei Set Point remoti e di cascata
appare nel livello operatore.
N0 - Limpostazione del rapporto dei Set Point remoti e di cascata

non appare nel livello operatore.

L0858 Lo 15 1 Display Base dell’operatore
2
HU—\%_ YES — Limpostazione della base dei Set Point remoti e di cascata
appare nel livello operatore.
N0 - Limpostazione della base dei Set Point remoti e di cascata non

appare nel livello operatore.

Continua...

*1 Non appare se si sta utilizzando il modello Indicatore.
*2 Appare solo se é stato selezionato un modello Set Point remoto o in cascata.

*3 Solo modelli in cascata.
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...5.7 Livello B — Configurazione dell’operatore b.O7. b1

.1
BRI~
>

b0l |APAS
il

608 [0PAS|?
0

509 [PPAS]2
0
b0 [SPAS
0
b.iil [LPARS
0

[k

[pl

[pl

bl

Chiave di accesso all’autotuning
Consente di accedere alla funzione di autotuning nel livello operatore.

[da 0 a 9999 (default 0)]

Chiave di accesso agli stati del profilo

Nota. Questa finestra & presente solo nella versione 4 o successiva del
software.

Consente di accedere al livello degli stati del profilo (livello P) e alla
funzione di autotuning.

[da 0 a 9999 (default 0)]

Chiave di accesso alla configurazione del profilo
Nota. Questa finestra & presente solo nella versione 4 o successiva del
software.

Consente di accedere agli stati del profilo, al controllo del profilo e ai livelli
di programma del profilo (livelli P, r e t), nonché alla funzione di autotuning.

[da 0 a 9999 (default 0)]

Chiave di accesso alla predisposizione
Consente di accedere ai livelli di predisposizione (livelli 2, 3, 4 e 5) e alla
funzione di autotuning.

[da 0 a 9999 (default 0)]

Chiave di accesso alla configurazione
Consente di accedere ai livelli di configurazione, ai livelli di
predisposizione e alla funzione di autotuning.

[da 0 a 9999 (default 0)]

Continua...

*1  Non appare nei modelli Stazione auto/manuale o Indicatore.

*2 Appare solo se Rampa/Costante & abilitata — vedere Sezione 5.5, Configurazione del Set Point/ Abilitazione

dei segmenti a rampa/costanti.
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...5.7 Livello B — Configurazione dell’operatore bicd. bib

J

dhYy

]

Impostazione del giorno
Consente di impostare il giorno della settimana dell’orologio incorporato.

& .
da 1a7.1=domenica, 7= sabato
® g ]
k13 Hou- Impostazione dell’ora
o3 Consente di impostare I'ora dell’orologio incorporato.
=
da0a23
PG e
by _m Impostazione dei minuti
5 9 Consente di impostare i minuti dell’orologio incorporato.
=
da 0 a 59
P e
515 LrLw Ora attuale
Ora effettiva dell’orologio incorporato.
00oo
qj L————[mmmmm
b 15 L nc Incremento dell’indicatore a barra
r Deviazione rappresentata da ogni elemento dell'indicatore a barra.
/
_\IZI— [da 1 a 10% di campo ingegnerizzato]
LEUL (8]
OPE-

90

Ritorna all'inizio della pagina.



5 MODO DI CONFIGURAZIONE... E

5.8 Livello C — Configurazione dell’assegnazione dell’uscita i

Nota. Ogni modello dispone di impostazioni di default preconfigurate relative all’assegnazione delle uscite —
vedere Tabella B, Sorgenti di uscita nella pagina pieghevole sul retro.

lcod |LEUL

A55n

Livello C — Assegnazione delle uscite

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto [§1] per alcuni secondi..

Loy [LYP

o1

ANLG

¥

AN iR

[N
L4

none

or

J0 1A

non

Tipo di uscita digitale/analogica 1 (ao1/do1)
Seleziona il tipo di uscita per I'Uscita 1.

ANLG — Analogica
d 16 - Digitale

Premere [R] per passare alla sorgente di assegnazione dell’uscita
analogica 1.

Premere [81] per passare alla sorgente di assegnazione dell’'uscita digitale 1.

Continua...

*1 Se l'uscita & assegnata a un’uscita di controllo dal tipo di controllo, 'impostazione visualizzata non potra
essere modificata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/Tipo di uscita di controllo.
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5.8.1 Uscita digitale 1 £ov cos
LYP !
d 16
ol 40 18 o1 Sorgente di assegnazione dell’'uscita digitale 1 (do1)
- Selezionare la sorgente richiesta per attivare I'uscita digitale 1
nonec _|
% Vedere la pagina pieghevole sul retro/Tabella C — Sorgenti digitali.
Polarita dell’'uscita digitale 1 (do1)
ros 450 1P 2 L’energizzazione dell’'uscita pud essere impostata sia per un segnale
- digitale attivo sia per uno inattivo.
PGS
P05 - Uscita energizzata quando la sorgente é attiva.
& IEL — Uscita energizzata quando la sorgente & inattiva.
AN2A :
AOTE Continua...

o1

Se l'uscita & assegnata a un’uscita di controllo dal tipo di controllo, I'impostazione visualizzata non potra
essere modificata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/Tipo di uscita di controllo.

*2 Non utilizzabile se l'uscita digitale 1 € assegnata a un’uscita di controllo.
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5 MODO DI CONFIGURAZIONE... E

5.8.2 Uscita analogica 1 £0e2.Los

EYP 1
AALG

Lozl (RN IR
none,

Sorgente di assegnazione dell’'uscita analogica 1 (ao1)
Seleziona la sorgente richiesta per attivare I'uscita analogica 1

Vedere il foglio pieghevole sul retro/ Tabella D — Sorgenti analogiche.

Lo3) |RNIH
200

Elettricita massima dell’uscita analogica 1 (ao1)
L’uscita massima di corrente richiesta per 'uscita analogica.

[da 0,0 a 22,0mA]

Elettricita minima dell’'uscita analogica 1 (ao1)
L’uscita minima di corrente richiesta per I'uscita analogica.

[La4 [/ il

[da 0,0 a 22,0mA]

[£as] |- iH

Valore massimo ingegnerizzato di ritrasmissione 1
Il valore del campo ingegnerizzato per il quale € richiesta I'uscita massima.

[In unita ingegneristiche]

Valore minimo ingegnerizzato di ritrasmissione 1
Il valore del campo ingegnerizzato per il quale € richiesta I'uscita minima.

Los| |- IL

-
: ; ]

[In unita ingegneristiche]

ANZA :
NONE Continua...

*1 Se l'uscita & assegnata a un’uscita di controllo dal tipo di controllo, 'impostazione visualizzata non potra
essere modificata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Tipo di uscita di controllo.

*2 Non utilizzabile se I'uscita analogica 1 € assegnata a un’uscita di controllo.

93



E ...5 MODO DI CONFIGURAZIONE

r
[
£

5.8.3 Uscita analogica 2

dG P
0o
- L
4o
Ci0 RO2R :olrgente Tji assegnazio:e dell’'uscita ana}logica 2 (aloz)
eleziona la sorgente richiesta per attivare I'uscita analogica 2
none o P 9
Vedere il foglio pieghevole sul retro/ Tabella D — Sorgenti analogiche..
Coi RO2H Elettricita massima dell’uscita analogica 2 (a02)
200 L’uscita di corrente massima richiesta per il campo della ritrasmissione.
7] [da 0,0 a 20,0mA]
Cic Rzl Elettricita minima dell’uscita analogica 2 (a02)

L’uscita di corrente minima richiesta per il campo della ritrasmissione.

.1
=
(8]
o1
[a]
(8]
o1
40—
&) % [da 0,0 a 20,0mA]
o1
2
[a]
(8]
o1
2
[a]
(8]

™
o
]

Valore massimo ingegnerizzato di ritrasmissione 2
Il valore del campo ingegnerizzato per il quale é richiesta I'uscita massima.

cH
10040

[In unita ingegneristiche]

™
=
]

Valore minimo ingegnerizzato di ritrasmissione 2
Il valore del campo ingegnerizzato per il quale & richiesta I'uscita minima.

oL
0.0

[In unita ingegneristiche]

LY Conti
TONE ontinua...

*1 Se l'uscita & assegnata a un’uscita di controllo dal tipo di controllo, I'impostazione visualizzata non potra
essere modificata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Tipo di uscita di controllo.

*2 Non utilizzabile se I'uscita analogica 2 & assegnata a un’uscita di controllo.
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5.8.4 Usciteareledat1a4

on.tee

Sorgente di assegnazione del relé 1
Seleziona la sorgente richiesta per attivare l'uscita a rele 1.

Vedere la pagina pieghevole sul retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

Polarita del rele 1
é possibile impostare I'energizzazione del relé sia con un segnale attivo
sia con un segnale inattivo.

POS - Energizzazione del relé quando la sorgente ¢ attiva.
nes - Energizzazione del relé quando la sorgente & inattiva.

rL
00
I'EL
[
£ TR
none
[a]
@ (5d]
cif [LiP]2
FOS
(&
(5a]
£i8 [FL2A]"
nonE

Sorgente di assegnazione del relé 2
Seleziona la sorgente richiesta per attivare I'uscita a rele 2.

Vedere la pagina pieghevole sul retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

£eo

rL2p

P05

Polarita del relé 2
é possibile impostare I'energizzazione del relé sia con un segnale attivo
sia con un segnale inattivo.

POS - Energizzazione del relé quando la sorgente ¢ attiva.
nes - Energizzazione del relé quando la sorgente & inattiva.

Lo

rL3A

none

=
>
2
3
[a]
™~
o1
o4
-
>

Sorgente di assegnazione del relé 3
Seleziona la sorgente richiesta per attivare I'uscita a rele 3.

Vedere la pagina pieghevole sul retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

£ee

rL3P

2
3eq

P05

HEN R
L4

Polarita del relé 3
é possibile impostare I'energizzazione del relé sia con un segnale attivo
sia con un segnale inattivo.

POS - Energizzazione del relé quando la sorgente ¢ attiva.
nes - Energizzazione del relé quando la sorgente & inattiva.
Continua...

*1 Se l'uscita & assegnata a un’uscita di controllo dal tipo di controllo, 'impostazione visualizzata non potra
essere modificata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Tipo di uscita di controllo.

*2 Non appare se il relé € assegnato a un segnale dell’'uscita di controllo.

*3 Non utilizzabile se il rele & assegnato a un’uscita di controllo.

*4  Appare solo se & montata I'uscita a relé opzionale.
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...5 MODO DI CONFIGURAZIONE

£o3

rLYA

.1

nonc

o4

[N

LoY

o1

2
3
4

96

~LYP

2
3 o4

P05

LEUL

A551

™

4>

f23.0ed

Sorgente di assegnazione del relé 4
Seleziona la sorgente richiesta per attivare I'uscita a relé 4.

Vedere la pagina pieghevole sul retro/Tabella C — Sorgenti digitali.

Polarita del relé 4
é possibile impostare I'energizzazione del relé sia con un segnale attivo
sia con un segnale inattivo.

POS - Energizzazione del relé quando la sorgente ¢ attiva.
neg - Energizzazione del relé quando la sorgente ¢ inattiva.

Ritorna all'inizio della pagina.

Se l'uscita € assegnata a un’uscita di controllo dal tipo di controllo, I'impostazione visualizzata non potra
essere modificata — vedere Sezione 5.2, Configurazione di base/ Tipo di uscita di controllo.

Non appare se il relé & assegnato a un segnale dell’'uscita di controllo.

Non utilizzabile se il relé & assegnato a un’uscita di controllo.

Appare solo se & montata I'uscita a rele.



5 MODO DI CONFIGURAZIONE... E

5.9 Livello D — Configurazione della comunicazione seriale d.00.d0
( Nota. Il Livello D e utilizzabile solo se ¢ installata I'opzione di comunicazione seriale. )
200 LEUS Livello D — Configurazione della comunicazione seriale

SErL

M—

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della pagina,
tenere premuto il tasto (8] per alcuni secondi.

a0 1 SrCFo Configurazione seriale
h ~ 0 - Disattivato

! — Connessione a 2 cavi, velocita di trasmissione pari a 2400
2 — Connessione a 4 cavi, velocita di trasmissione pari a 2400
3 - Connessione a 2 cavi, velocita di trasmissione pari a 9600
4 — Connessione a 4 cavi, velocita di trasmissione pari a 9600
5 — Connessione a 2 cavi, velocita di trasmissione pari a 19200
& — Connessione a 4 cavi, velocita di trasmissione pari a 19200

02 |PrEY Parita

i
none ~ nNoneE — Nessuna

0dd - Dispari
EUEN — Pari

M—

d03| |Addr

LEUD
SE-L

L

[pl

Indirizzo Modbus™
A ogni slave presente su un collegamento Modbus deve essere
assegnato un indirizzo univoco — vedere IM/C350-MOD.

[da 1 a99]

Ritorna all’inizio della pagina.
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5.10 Livello E — Calibrazione £00.ECH
(Nota. Questa pagina consente di ottimizzare gli ingressi per eliminare gli errori di sistema. )
] L EUE Livello E — Calibrazione
CAL

qaj

E0Y [OFF

!
|

[

Oy— &l

Nota. Per selezionare questa finestra da un punto qualsiasi della
pagina, premere il tasto (8] per alcuni secondi.

Calibrazione della deviazione dell’ingresso analogico 1

o3 Valore dell'ingresso analogico 1 in unita ingegneristiche

UU'_‘— Deviazione [in unita ingegneristiche]

Se i tasti (4] e [¥] non vengono utilizzati per tre secondi, il display
mostra solo il valore della deviazione.

Calibrazione di span dell’ingresso analogico 1

003 Valore dell'ingresso analogico 1 in unita ingegneristiche

00— Regolazione di span

[da 0,750 a 1,250]

Se i tasti (4] e (=] non vengono premuti per tre secondo, il display
mostra solo il valore di span.

Calibrazione della deviazione dell’ingresso analogico 2

003 __— Valore dell'ingresso analogico 2 in unita ingegneristiche

O.0y—— Deviazione [in unita ingegneristiche]

Se i tasti (a] e [¥] non vengono utilizzati per tre secondi, il display
mostra solo il valore della deviazione.

Calibrazione di span dell’ingresso analogico 2

__— Valore dell'ingresso analogico 2 in unita ingegneristiche

=) k2]

[E02] |SPA.!
00— @&
0 ™

[EC3] |OFFZ2
00— @
T 3]

[E84] |5PA2

— @ 1003

™

B

£.0y—— Regolazione di span

[da 0,750 a 1,250]

Se i tasti (4] e [¥] non vengono utilizzati per tre secondi, il display
mostra solo il valore della deviazione.
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...5.10 Livello E - Calibrazione

£O5.E1D

aperta

EOS OFF3 Calibrazione della deviazione dell’ingresso analogico 3
- 7 __— Valore dell'ingresso analogico 3 in unita ingegneristiche
8888— @& 1003
A4 UU —— Deviazione [in unita ingegneristiche]
Se itasti[a] e [¥] non vengono utilizzati per tre secondi, il display mostra
solo il valore della deviazione.
EOS =1 Calibrazione di span dell’ingresso analogico 3
- . Valore dell'ingresso analogico 3 in unita ingegneristiche
8888— @& 1003
~ O0y—— Regolazione di span
[da 0,750 a 1,250]
Seitasti[«] e [&] non vengono utilizzati per tre secondi, il display mostra
solo il valore della deviazione.
E07 FCAL o Calibrazione dell’indicazione di posizione
nolen ~EF Seleziona la calibrazione richiesta.
ngHs 2100 nog — Nessuna calibrazione
AUED — Calibrazione automatica
-t~y _A7 - Calibrazione manuale
RUEGH® -2
FbLO
A= 50
FLAL
AULD
Tempo di escursione dell’'unita regolante
£og |- 1
[E08 |-& 5 g (a) [da 0 a 5000 secondi]
™ Il valore immesso deve essere compatibile con il motore regolatore, dato
che viene utilizzato per determinare la lunghezza di escursione del
meccanismo di retroazione.
E09 TR Retroazione della valvola motorizzata — Posizione completamente
chiusa
no _‘%— 0 - Nessuna azione
YES5 — Chiude completamente e automaticamente la valvola e imposta
l'ingresso elettrico ad un valore di campo minimo.
Nota. Durante la calibrazione, il valore di ingresso lampeggia.
E 10 g r ,q L] et Retroazione della valvola motorizzata — Posizione completamente
— )
&

EF

N0 - Nessuna azione
YES — Apre completamente e automaticamente la valvola e imposta
l'ingresso elettrico al valore di campo massimo.

Nota. Durante la calibrazione, il valore di ingresso lampeggia.

2100

Continua nella finestra del valore di riferimento del giunto freddo.

*1 Appare solo se ¢ stato selezionato il tipo di uscita a valvola motorizzata con retroazione — vedere Sezione 5.2,
Configurazione di base.
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...5.10 Livello E — Calibrazione

FCAL
_An
Eril |FbLO
10en

Efe] [FbH |
5000
(&)

o
[a]
(5]

o1
=
>

CEF

Campo elettrico minimo dell’indicazione di posizione
Imposta il valore di ingresso elettrico minimo.

[da 0,0 a 999,9]
Con i tipi di ingresso a resistenza, non appare alcuno spazio decimale.
Con tutti gli altri tipi di ingresso, viene visualizzato uno spazio decimale.

Campo elettrico massimo dell’indicazione di posizione
Imposta il valore d’ingresso elettrico massimo.

[da 0,0 a 999,9]

2100

CAL
no

OCAL
1o

FbH !
500

E i3] |rEF
ci104a

E Ml |bELR
3577

E i5 CJi
252

QJ

E 5 E R
252

LEUE
CAL

[{[b]

[{[b]

Continua nella finestra del valore di riferimento del giunto freddo.

Valore di riferimento del giunto freddo
Questo valore va modificato solo se si utilizza un nuovo sensore CJ con
un valore di riferimento CJ diverso da 2700.

La resistenza in Ohm del sensore CJ a 25°.

Valore beta del giunto freddo
Questo valore va modificato solo se si utilizza un nuovo sensore CJ con
un valore Beta Cj diverso da 3977.

Il valore Beta del sensore CJ.

Lettura del giunto freddo — I/P1 e I/P2
La temperatura misurata dal sensore del giunto freddo € visualizzata in °C.

Lettura del giunto freddo - I/P3
La temperatura misurata dal sensore del giunto freddo é visualizzata in °C.

Ritorna all’inizio del livello di calibrazione.

*1 Appare solo se & stato selezionato il tipo di uscita a valvola motorizzata con retroazione — vedere Sezione 5.2,

Configurazione di base.

*2 Visualizzato solo se l'ingresso corrispondente & da termocoppia.
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6 INSTALLAZIONE

Direttiva EC 89/336/EEC

Per ragioni di conformita con la Direttiva EC 89/
336/EEC sulle compatibilita elettromagnetiche,
questo prodotto non deve essere utilizzato in
ambienti non industriali.

Pulizia
Pulire esclusivamente il pannello anteriore
utilizzando acqua calda e un detergente delicato.

Smaltimento

Questa apparecchiatura non contiene sostanze
nocive per 'ambiente.

Tuttavia, 'unita contiene una piccola batteria al litio
che deve essere rimossa e smaltita in conformita
con quanto previsto dalle normative ambientali
locali. Le altre parti dell’apparecchiatura possono
essere considerate normali rifiuti solidi e smaltite di
conseguenza.

6.1 Installazione meccanica

6.1.1 Collocazione - Fig. 6.1 € 6.2

]
]
]

A - Vicino al sensore

B - A livello degli occhi

—|

C - Evitare vibrazioni

Fig. 6.1 Requisiti generali

55°C
Max.

-
= oc

= Min.

A — Entro i limiti di temperatura

] da 0a90% RH
L O/

(I o
= ANANA

B - Entro i limiti di umidita

IP66/
NEMA4X

(pannello frontale)

IP20

(retro)

[ 1]
1]
||

C - Entro i limiti di protezione nominali

I
]
|| -

& Avvertenza. Selezionare un luogo
lontano da campi elettrici e magnetici di forte
entita. Se cid non risultasse possibile,
soprattutto in applicazioni che richiedono 'uso
di ‘walkie talky’, effettuare le connessioni con
cavi schermati all’interno di condotti metallici

con messa a terra.

D - Utilizzare cavi schermati

Fig. 6.2 Requisiti ambientali
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.‘, ...6 INSTALLAZIONE

6.1.2 Montaggio - Fig. da 6.3 a 6.5
L’apparecchiatura & concepita per il montaggio a quadro (Fig. 6.4). Le dimensioni complessive sono indicate nella
Fig. 6.3.

( Nota. Per la protezione NEMA4X, & consigliato uno spessore minimo del pannello di 2,5mm. )
Dimensioni in mm (poll.) 17,5
(0,69)
122,5 (4,82)
- -
JOOO0II0I000000000000 ]
(I 96 91,8 (3,61)
oo| em®
(] oo
[
_ _
‘ ‘ - 50
96 (3,78) > (0,2)

0,8 0,03
92738 (3622700%)

+0,8 . i E :

9200 |1 Dimensioni del . :

(362270%%) | pannelio b :
> 30(1,18)

! —»E | -—— T E

14 (0,55) '

Fig. 6.3 Dimensioni complessive
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6 INSTALLAZIONE... ."

..6.1.2 Montaggio — Fig. da 6.3 a 6.5

Praticare un foro nel pannello

(per le dimensioni, vedere la Fig.
6.3). Le apparecchiature possono
essere accatastate in conformita
con quanto previsto dalla normativa
DIN 43835

Inserire lo strumento
nella foratura del quadro

Montare i fissaggi del pannello e verificare che
le alette siano inserite correttamente negli slot.

Bloccare il fissaggio del pannello utilizzando le viti di ritegno.
I manicotto di attrito impedisce il serraggio eccessivo delle viti.

Fig. 6.4 Montaggio
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.‘, ...6 INSTALLAZIONE

...6.1.2 Montaggio - Fig. da 6.3 a 6.5

[

uoy
Uy

Rilasciare la copertura della
vite di pressione

Al

ooy
[IARRNAN

[
|

)

Ruotare la vite di pressione in senso antiorario
per estrarre lo strumento dalla custodia

( Nota. Reinstallazione ¢ il contrario di rimozione. )

Fig. 6.5 Inserimento/rimozione dello strumento dalla custodia
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6 INSTALLAZIONE... .‘,
6.2 Installazione elettrica

Per determinare le connessioni di ingresso e di uscita da effettuare, fare riferimento alla tabella Applicazioni
modello e Sorgenti di uscita nella pagina pieghevole sul retro.

—
Avvertenza.

* Lo strumento non & dotato di interruttore ed € quindi necessario predisporre al termine dell’installazione
un dispositivo sezionatore, quale ad esempio un interruttore o un automatico conforme alle norme di
sicurezza locali. Detto dispositivo deve essere montato nelle immediate vicinanze dello strumento e alla
portata dell’operatore. Deve essere inoltre chiaramente contrassegnato come sezionatore per detto
strumento.

¢ Scollegare la tensione dalla sezione di alimentazione, dai relé, da tutti gli altri circuiti di controllo alimentati
e dall’alta tensione di modo comune, prima di accedere all’apparecchiatura o realizzare dei collegamenti.

¢ Utilizzare cavi appropriati in funzione delle correnti di carico. | morsetti supportano l'uso di cavi fino a
14AWG (2,5mm?).

e Lo strumento & conforme alla Categoria Il per I'isolamento d’ingresso dell’alimentazione. Tutti gli altri
ingressi e uscite sono conformi alla Categoria Il.

e Tutti i collegamenti ai circuiti secondari devono essere dotati di isolamento di base.

e Al termine dell'installazione non deve essere possibile accedere a componenti in tensione, come ad
esempio i morsetti.

e | morsetti per i circuiti esterni sono da utilizzarsi solo con apparecchiature con parti in tensione non
accessibili.

¢ In caso di utilizzo dello strumento secondo modalita non previste dalla societa, il grado di protezione
garantito potrebbe risultare compromesso.

e Tutte le apparecchiature collegate ai terminali dello strumento devono essere conformi alle norme di
sicurezza locali (CEI/IEC 61010-1:2001-2).

Note.
¢ Installare sempre i conduttori dei segnale e i cavi elettrici separatamente, preferibilmente in canaline di
metallo con messa a terra.

« E fortemente consigliato I'uso di cavi schermati per gli ingressi del segnale e le connessioni dei relé.
Collegare lo schermo alla terra (punto di attacco) — vedi fig. 6.4

(D La presente apparecchiatura & protetta da un doppio isolamento (Classe II). ]
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.‘, ...6 INSTALLAZIONE

6.2.1 Connessioni elettriche — da figg 6.6 a 6.8

I(;::rir:iar}ali di 1 T[] 1 O. + Uscita analogica/digitale 1
alimentazione 2 O‘ _ (ao1 /do1)
|| L 3 O + Uscita analogica 2
Morsettiera 4 O - (a02)
visualizzata dal retro | 5 (OH NO
del telaio 6 O‘ c Relé 1 —A
7 O‘ NC (RLY1) . Avvert.enza. Il cavo di terra
dell'alimentazione c.a. deve essere
8 8 NO Rele 2 collegato all'attacco di terra. =+
9 C
10 O NG (RLY2)
1 O N Neutrale A } Da85min.a — ~ 24V
12O L Fase (fusibile 265V max.c.a. - + C.C.
da 315 mA tipo T
e interruttore esterno)
l’g;}rg&r;all della 13 O - Ingresso digitale comune
opzionale 14 O +  Ingresso digitale 3 (di3)
| | 15 O— + Ingresso digitale 4 (di4)
16 O NO/NC
17 OA c } Rele 3 (RLY3)
18 Op———— NOINC } Relé 4 (RLY4)
190+— ¢
20 O—— com
21 O Rx+
22 OF—— Rx- RS485
BOT— T
24 OF— ™
I(iali’rr:..gip:s"so [ 25 O—— - Ingresso digitale comune
26 OF—— +  Ingresso digitale 1 (dit)
| | 27 OF——— +  Ingresso digitale 2 (di2)
280OF— -
29 O—— + Ingresso analogico 1 (I/P1)
30 O+— RTD
; 8— + } Ingresso analogico 2 (I/P2) \F/Zd%r?
3B30O0F+— -
34 O—— + Ingresso analogico 3 (I/P3)
35 O+——— RTD
36 O—— +24V  Trasmettitore a 2 cavi comune PSU
Fig. 6.6 Connessioni elettriche — Generale
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6 INSTALLAZIONE... .

...6.2.1 Connessioni elettriche — da figg 6.6 a 6.8

##
#iH

THC Termore- Termoresistenz milliampere * milliampere voltaggio
millivolt sistenza aa2fili
e volt atrefili eresistenza
28O~ Terzo filo RTD - -
**100Q **100Q2
Ingresso
analogico 1 2QO-J_ + RTD — RTD — + _
(7P 1) Sensore CJ# _
Trasmettitore a e
300A RTD+—T RTD+ 2 cavi ™| | |100ke
+
Milliampere Millivolt THC## * milliAmps
Ingresso 31 O - - — )
analogico 2 **100Q “*100Q Trasmettitore a
(7P 2) ol 2 cavi
32 + — -
EX]
+
THC Termore- Termoresistenza milliampere * milliampere
millivolt sistenza a2filie
e voltolts a tre fili resistenza
330~ Terzo filo RTD - -
**100Q I **100Q
Ingresso
analogico 334 O +  RID- RTD - + E
(7P 3) Sensore CJ#i#t# _ ox
Trasmettitore a 100KQ
35CA RTD + RTD + 2 cavi
+
Alimentazione
del
trasmettitore
360

Uso dell’alimentazione del trasmettitore interno

Usare la resistenza di caduta 100 Ohm fornita con I'apparecchiatura

Per utilizzare correttamente il sensore spezzato con gli ingressi di tensione, installare una resistenza
di tipo pull-up da 100k Ohm

Se I/P1 0 /P2 sono ingressi THC, installare il sensore CJ fornito in dotazione.

1/P2 puo essere usato con gli ingressi THC solo se I/P1 & anch’esso utilizzato come ingresso THC
Se I/P3 & un ingresso THC, installare il sensore CJ fornito in dotazione.

Fig. 6.7 Connessioni elettriche — Ingressi analogici

5V Inattivo
TTL
ov Attivo
Libero e} \ O (e} O
Inattivo Attivo

Fig. 6.8 Connessioni elettriche — Ingressi digitali

( Nota. Batteria da 3 volt al litio, non sostituibile.
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.‘, ...6 INSTALLAZIONE

6.3 Rele

Nota. Per informazioni sulle assegnazioni di
default dei rele, fare riferimento alla pagina
pieghevole sul retro/Tabella B.

La tensione nominale dei contatti dei rele é:
115/230V c.a. a 5A (non induttivo)
250V c.c. 25W max.

Installare un fusibile adeguato.

6.3.1 Impostazione dei collegamenti dei

relé - Fig. 6.9

Impostare i collegamenti sulla scheda opzionale (se

installata).

6.4 Uscita digitale
15V c.c. min. a 20mA
Carico minimo 750Q

6.5 Controllo di ritrasmissione Uscita
analogica
Carico massimo 15V (750 a 20mA).
Isolato dall’ingresso analogico, potenza dielettrica
da 500V per 1 minuto.

o e

Normalmente aperto
© CO
Normalmente chiuso

LK3 = Relée 3
LK4 = Rele 4

( Nota. L'impostazione di default dei collegamenti dei relé € ‘Normalmente aperto’ (N/O). )

Fig. 6.9 Collegamenti dei relé
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6 INSTALLAZIONE... ."

6.6 Connessioni della valvola motorizzata
- Fig. 6.10

6.7 Connessioni dell’ingresso
Effettuare le connessioni a ogni ingresso — vedere Fig. 6.7

Nota. | relé utilizzati con la valvola motorizzata
devono essere impostati su ‘Normalmente aperto’
— vedere Sezione 6.3.1.

Per informazioni sulle impostazioni di default
di assegnazione degli ingressi, fare riferimento
alla Tabella A nella pagina pieghevole sul retro.

Pilota della
valvola
motorizzata

@-
®

c-

|
Co
o

L)

A — Connessioni dei relé

@1 [ 3
€)

Pilota della 100Q + Tz
valvola (solo el
motorizzata | ingressi mA)

B — Connessioni di retroazione
(Tipi di ingresso V, mA o mV)

Pilota della valvola

motorizzata /

L r®

Collegamento

C — Resistenza di retroazione
Connessione

Piloﬁgo?gll_!‘zizva?g"”i/ Collegamento
0% ‘4 RN

ol [
®1 | @

D - Connessione della resistenza
di retroazione alternativa

100%

Nota. Il collegamento del cavo deve
essere effettuato all’estremita della
valvola motorizzata, NON ai terminali
dell’apparecchiatura.

Fig. 6.10 Connessioni della valvola motorizzata

6.7.1 Ingressi della termocoppia (THC)

Nota. Utilizzare il cavo di compensazione
appropriato tra I'ingresso THC e i terminali —
vedere Tabella 6.1.

La compensazione del giunto freddo automatico
(ACJC) e incorporata mediante I'uso di sensori CJ
collegati via cavo ai terminali di ingresso I/P1 e I/P3 —
vedere Fig. 6.11.

In alternativa, il sensore CJ pud essere montato in
remoto nel punto in cui il cavo della termocoppia si
inserisce nel cavo di rame, vale a dire il punto in cui i
cavi entrano nel pannello dell’apparecchiatura — vedere
Fig. 6.12.

Se [l'apparecchiatura € programmata per l'uso di
ingressi a millivolt ed & stato selezionato il linearizzatore
di termocoppia appropriato, & possibile utilizzare un
giunto esterno fisso freddo (riferimento). Questa
operazione € possibile solo tramite PC Configurator.

Fig. 6.11 Sensore CJ — Connessioni

Cavo di Cavo di
— rame  compensazione
—330| —280
+34 O +290 J
35 0O 30O0T+—4
1/P3 I1/P1

Fig. 6.12 Montaggio remoto
Sensore CJ — Connessioni
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.‘, ...6 INSTALLAZIONE

6.7.2 Resistenza a 3 fili

Ingressi del termometro (RTD)

| tre fili devono avere la stessa resistenza, non
superiore a 30Q.

6.7.3 Resistenza a 2 fili

Ingressi del termometro (RTD)

Se & necessario utilizzare un collegamento esteso, &
preferibile utilizzare una termoresistenza a 3 fili. Se
'RTD deve essere utilizzato in aree a rischio, &
necessario utilizzare una termoresistenza a 3 fili
collegata tramite una barriera Zener appropriata.

6.8 Connessioni dell’'uscita
Effettuare le connessioni come mostra la Fig. 6.6.

Per informazioni sulle impostazioni di default
di assegnazione delle uscite, consultare la
Tabella B sulla pagina pieghevole sul retro.

6.9 Connessioni dell’alimentazione

& Avvertenza.

E necessario installare un fusibile da 315 mA di
tipo T sulla fase (+ve) della linea di
alimentazione.
* Lalineaditerradeve essere collegata agli attacchi
di terra sulla morsettiera — vedere Fig. 6.6
* Non apportare varianti al collegamento tra i
due attacchi di terra.
¢ |l tipo di alimentazione richiesto (c.a. o c.c.) &
specificato al momento dell'ordine e pud
essere determinato in base al numero di
codice dell’apparecchiatura:
C35X/XX0X/STD = da 85 a 265V c.a.
C35X/XX1X/STD = 24V c.c.

Cavo di compensazione

Tipo di
termocoppia BS1843 ANSI MC 96.1 DIN 43714 BS4937 Parte No.30

+ - + — |Scatola| + — |Scatola| + - Scatola
[\l|(|;Cr/N|-AI M?]rero- Blu | Rosso| Giallo |Rosso | Giallo | Rosso | Verde | Verde | Verde |Bianco | Verde *
Nicrisil/Nisil |Aranci- Aranci- | Aranci- Aranci- . N
(N) one Blu one one Rosso one — Rosa |Bianco| Rosa
PUPLRN Bianco| Blu |Verde | Nero | Rosso | Verde | Rosso | Bianco Bianco|*"2"%" | Bianco Aranc:o—
(R and S) one ne
(Pé;Rh/Pt'Rh — — — Grigio |Bianco | Grigio *
Cu/Cu-Ni (T)|Bianco| Blu Blu Blu |Rosso| Blu |Rosso Migo- Mr::o- Mi;ro- Bianco | Marrone
Fe/Con (J) Giallo | Blu Nero |Bianco | Rosso| Nero |Rosso| Bilu Blu Nero |Bianco| Nero *

* Scatola blu per circuiti intrinsecamente sicuri
Fe/Con (L) DIN 43710
(DIN 43710) — — Blu/ Blu Blu —
rosso

Tabella 6.1 Cavo di compensazione per termocoppia
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SPECIFICHE

Riepilogo

17 modelli di applicazione: Loop singolo, Cascata,
Feedforward, Rapporto, Auto/Manuale

Due opzioni di autotuning
Controllo efficienza (CEM)
30 segmenti, 9 profili
Configurazione PC

Pannello frontale IP66/NEMA4X

Funzionamento
Display
1 x 4 cifre, LED (rosso) 14 mm, variabile di processo
1 x 4 cifre, LED (verde) 8 mm, setpoint
1 x 3 cifre, LED (giallo) 8 mm, uscita
Grafico a barre deviazione 1 x 21 segmenti

Configurazione
Configurazione base tramite tasti del pannello frontale o PC
Configurazione funzioni avanzate tramite PC

Sicurezza
Menu protetti da password

Funzioni standard
Strategie di controllo
Loop singolo, stazione auto/manuale, backup analogico,
Indicatore/Caricatore manuale, Cascata, Feedforward, Rapporto
Tipi di uscita
Corrente proporzionale, tempo proporzionale, on/off, valvola
motorizzata (con e senza retroazione), caldo/freddo.
Parametri di controllo
Quattro set di impostazioni PI, selezionabili tramite segnali digitali

Setpoint
Locale, remoto e quattro setpoint fissi locali, selezionabili tramite
segnali digitali

30 segmenti, 9 profili

Uscite configurate
Tre valori di uscita preimpostati, selezionabili tramite segnali digitali

Autotuning
A scelta per '/ di onda o superamento minimo

Allarmi di processo
Numero 8

Tipi Processo alto/basso,
Uscita alta/bassa,
Deviazione alta/bassa

Isteresi Livello e tempo isteresi *
Attivazione/ Attivazione/disattivazione allarmi tramite
disattivazione allarme  segnale digitale
Allarmi sul tempo reale *
Numero 2
Programmabile Ora/giorno di attivazione e durata
* Accesso tramite PC Configurator

Ingressi analogici

Ingressi di processo universali
Numero

2 standard
Tipo

Universalmente configurabile con:

Termocoppia (THC)
Termoresistenza (RTD)

Resistenza

Ingresso di processo non universale
Numero

1 standard
Tipi

mV (THC solo se anche I/P1 & una THC)

mA
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Ingressi analogici - comuni
Funzioni del linearizzatore

Tipi THC B, E, J, K, L, N, R, S, T, PT100, V, %, /,
Impedenza di ingresso

mA 100 Q

mv, V 10 MQ

Protezione sensore guasto
Programmabile per inizio e fine scala

Intervallo di campionamento
125 ms (1 ingresso)

Filtro digitale
Programmabile

Compensazione del giunto freddo
CJC automatico incorporato come standard
Stabilita 0,05 °C/°C di cambiamento della temperatura ambiente

Protezione ingresso

Reiezione del modo
comune

> 120 dB a 50/60 Hz con resistenza di
shilanciamento pari a 300 Q

Reiezione del modo > 60 dB a 50/60 Hz

di serie

Alimentazione del trasmettitore

Tensione 24V CC nominale
Unita Fino a 60 mA, (3 loop)
EMC

Emissione e Immunita

Conforme ai requisiti di IEC 61326 per ambienti industriali
Standard di progettazione e fabbricazione

CSA/UL General Safety

Soddisfa i requisiti di —

CAN/CSA C22.2 No. 1010.1-1-92 Standard
CAN/CSA C22.2 No. 1010.1-B97

UL Standard 3121-1

Approvazione FM richiesta (sicurezza generica)

112

Uscite
Uscite di controllo/ritrasmissione
Numero 2 standard
Tipo 1 x Uscita programmabile come analogica o
logica (digitale)
1 x solo analogica
Isolamento Isolata galvanicamente dal resto della circuiteria
Campo 0 e 20 mA (programmabile),
max. 750 Q
precisione 0,25%

Tensione digitale 17 V a 20 mA

Uscite relé

Numero 2 standard,

Tipo SPCO, 5 Aa115/230 V CA
Ingressi digitali

Numero 2 standard,

Tipo Senza voltaggio

Impulso minimo 200 ms

Funzioni avanzate
Blocchi matematici *
Numero 4

+, —, X, +, medio, massimo, minimo, selezione
maggiore, selezione minore, v,

selezione intermedia, umidita relativa multiplexer
di ingresso (selezionato digitalmente)

Operatori

Timer di ritardo *

Numero 2

Ritardo e durata programmabili in secondi
Equazioni logiche *

Number 6

Elements 15 per equation

Operatori OR, AND, NOR, NAND, NOT, EXOR
Linearizzatori personalizzati *
Numero 2

Punti 15 per linearizzatore

* Accesso tramite PC Configurator



SPECIFICHE...

Opzioni
Uscite relé

Numero 2

Tipo SPST, 5 Aa 115/230 V CA
Ingressi digitali

Numero 2

Tipo Senza voltaggio

Impulso minimo 200 ms

Comunicazioni seriali

Collegamenti RS485 (2 o 4 fili)

Protocollo Modbus RTU

Isolamento Isolate galvanicamente dal resto della
circuiteria

Caratteristiche fisiche
Dimensioni

96 x 96 x 122,5 mm
Peso

680 g

Caratteristiche elettriche
Tensione
da 85V min. a 265 V max. CA 50/60Hz
24V CC
Potenza dissipata
15 VA max.
Protezione dall'interruzione dell'alimentazione
Fino a 60 ms

Sicurezza
Sicurezza generica EN 61010-1

Isolamento
Ingressi/uscite a terra: 500 V CC

Uscita analogica/digitale 1 al resto della circuiteria:
500 V CC per 1 minuto

Uscita analogica/digitale 2 al resto della circuiteria:
500 V CC per 1 minuto

Comunicazioni seriali al resto della circuiteria:
500 V CC per 1 minuto

Caratteristiche ambientali
Limiti di funzionamento
da0ab5°C
da 5a95% UR (senza condensa)
Stabilita della temperatura
<0,02%/°C 0 2 uV/°C
Deviazione di lungo termine <0,02% della lettura o 20 uV all'anno
Pannello frontale
NEMA4X (IP66)
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Campi scala degli ingressi analogici standard

Termocoppia Campo scala massimo °C Precisione (% di lettura)

B da-18 a 1800 0,1% o =1 °C [sopra 200 °C] *
E da 100 a 900 0,1% 0 £0,5 °C

J da -100 a 900 0,1% 0 £0,5 °C

K da -100 a 1300 0,1% 0 £0,5 °C

L da -100 a 900 0,1% 0 £1,5°C

N da -200 a 1300 0,1% 0 £0,5 °C

R da-18a 1700 0,1% o0 +0,5 °C [sopra 300 °C] *
S da-18a 1700 0,1% 0 £0,5 °C [sopra 200 °C] *
T da -250 a 300 0,1% 0 £0,5 °C

* Per termocoppie B, R e S, la precisione non & garantita al di sotto dei valori dichiarati

Span min. sotto lo zero  Tipo T 70°C Standard THC  DIN 43710
Tipo N 105 °C IEC 584
RTD Campo scala massimo °C Precisione (% di lettura)**
Pt100 da -200 a 600 0,1% 0 0,5 °C

** RTD, platino a 3 fili, 100 Q per standard DIN 43760

(IEC 751), con intervallo da 0 a 400 Q

Ingressi lineari

Campo scala

Precisione (% di lettura)

Millivolt da 0 a 500 mV 0,1% 0 =10 A
Milliampere da0a50mA 0,2% 0 2 pA
Volt da0abV 0,2% 0 =2 mV

Resistenza da 0a 5000 Q 0,2% 00,08 Q
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APPENDICE A — MODELLI DI CONTROLLO

Regolatore a loop singolo (modelli 1 e 2)
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m ...APPENDICE A — MODELLI DI CONTROLLO

A2 Stazione auto/manuale e Stazione di backup analogico

A2.1 Funzionamento in serie e parallelo

( Nota. Per informazioni dettagliate sui modelli, vedere le Sezioni A2.2 e A2.3.

PV
Processo

Variabile di processo

s
l
|
|

Uscita master aol

|
|
Uscita [0t ! Attuatore
|
|

Regolatore '

master . L
----- S Selezione digitale

Connessione in serie

Processo ol : Ccaso i
| Variabile di processo !
i I/P1 201 |
: Uscita master : _aiﬂ_
I
Uscita ! VP2 !
Regolatore i ! Attuat
uatore
master Siao !— Selezione digitale :
i > e ] o
I
. ___I
Uscita
master

Connessione parallela

Fig. A1 Funzionamento in serie e parallelo
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...A2.2 Stazione Auto/Manuale (Modelli 3 e 4)

¥ Ol[8powW 0j0g  ge

ojelopisap osseq ojeudss |op
OJUBWIBAB|I |1 BI8UBNO Bp opow Ul ojeisodul 818sse ond |y e1j60S Ip 9I0[BA || € O||opOoW 0[0S e

suolzees | © (1v awuely) aleybip suoizajes

ke[ osseq sjeubss suoizejeg

1

1

1

1

1

|

1

I senuew/OINg | - o _____ H
! 2 s L
1

1

1

1

|

1

! { edi

Ja)sew eposn
0 omrmmremen} =1
! = [ ran

0ss9004d Ip B|IqBLBA

"910}eN)je,||e alepelisul ep Bjosn,|
BUOIZa|9s ajenb |1 ‘(ojjoAl] 0sseq Ip Ijeubas | areinwiwod Jad oibBessed Ip 11181U0D UOD) OUIB)SS aJ Un 8Je}029 Jad 0SE HIANVIWINOD IP | 8J84 |l opuezzijin
olnuayno 9 oja|iesed ojusweuolzuny || "Ly ‘Bi4 81opan — Jaisew eyosn Ip ajeubas || uod ojg|jesed Ul O B1I8S Ul Blesn 848sse ond a|enuBW/OINE BUOIZe)S BT

“(1e)seW BYOSN = 05E HIANVININOD
Ip BJIOSN BISSO) 001}BWOINE OPOW Ul BUIO 0SE HIANVYININOD ‘elewou oless u eulol ojeybip ossalbul,| ainddo oyeunsudi @ Jeisew sjeubas || opuenp
*| BleINBIUOD BJOSM /O]|041U0D IP BUOIZEINBIUOY /9 ) BUOIZES 818PBA — 01eInbBijuod BHOSN IP 8J0[BA UN NS 8inddo OpIjeA JejSew B)osn Ip 810[eA OWIN,||NS
elEISOdW] BYOSN BAlIR[J B| UOD 9[ENUBW OPOW | BUOIZOIOS 0SE HIANVININOD ‘81011 un ojeAs|u ausiA opuenp ‘(¢ ojjopow) aenbip ejeubas un ajwes)
ainddo (g ojjepow) Jeisew BHOSN [|NS 0Sseq 8[eubas un OpuUBABS|I BIS 01edljIUsp! 818SSe oNnd Je1SeW BWSISIS [8U 810418 U "Islsew alorejobeal |ap Blosn Ip
alojeA |1 enBas 05e HIANVININOD Ip 81Us1100 Ip BJOSN,| ‘8[ewlou Ojusweuoizuny uj -iejsew alojejobal |1 Jod dnyoeq ep abun) sjenuew/olne auoizels e

117



...APPENDICE A — MODELLI DI CONTROLLO

A2.3 Backup analogico (Modelli 5 e 6)
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Indicatore/ Stazione manuale (Modelli 7 e 8)
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A4 Regolatore a loop singolo con anticipo (feedforward) (Modelli 9 e 10)
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A5 Regolatori in cascata (Modelli 11 e 12)
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(feedforward) (Modello 13)
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( Nota. Questo modello non pud essere usato per il controllo caldo/freddo o senza limiti

A6 Regolatore in cascata con ant
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A7 Regolatore di rapporto (Modelli 14 e 15)
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A8 Stazione di rapporto (Modelli 16 e 17)
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APPENDICE B - EDITOR DI CONFIGURAZIONE DI COMMANDER m

B1 Introduzione
COMMANDER Configurator consente di programmare COMMANDER 350 senza usare i tasti del pannello frontale.

Oltre alle impostazioni standard, Configurator permette anche di accedere alle funzioni avanzate non impostabili
tramite il pannello frontale. Queste funzioni sono elencate di seguito.

Per informazioni sull’'uso delle singole funzioni, fare riferimento alla Guida in linea.

Nota. Durante le operazioni di caricamento e scaricamento da PC Configurator, 'apparecchiatura deve essere
in modo di configurazione (Livello 6 o superiore) e le comunicazioni seriali Modbus devono essere disabilitate.

B2 Personalizzazione dell’ingresso analogico
e  Campi personalizzati di tensione e resistenza, mA, mV

e  é possibile assegnare i linearizzatori standard agli ingressi elettrici, ad esempio per consentire I'applicazione
dei linearizzatori di termocoppia o di resistenza agli ingressi dei trasmettitori.

e  Livelli programmabili di rilevamento degli errori (default = 10%)

B3 Quattro blocchi matematici programmabili
A ogni blocco matematico pud essere assegnato uno dei seguenti sette tipi:

Aritmetico standard Fino a 4 operandi, dei quali 3 possono essere combinati in ogni blocco. Gli operandi
vengono calcolati sequenzialmente.

Operatori: addizione, sottrazione, divisione, moltiplicazione, selezione maggiore,
selezione minore, selezione media

Operandi: qualsiasi segnale analogico o digitale (i segnali digitali hanno il valore
1 00)

Media Il valore medio di un segnale analogico durante un periodo di tempo selezionabile —

azzeramento tramite segnale digitale

Rilevamento massimo | Il valore massimo di un segnale analogico — azzeramento tramite segnale digitale

Rilevamento minimo Il valore minimo di un segnale analogico — azzeramento tramite segnale digitale
Umidita relativa Calcolata tramite sensori di temperatura a bulbo umido e secco
Radice quadrata La radice quadrata del valore di ogni segnale analogico

Multiplatore di ingresso | Selezione di uno o due variabili analogiche utilizzando un segnale digitale

B4 Sei equazioni logiche

Elementi Fino a 15 per equazione
Operatori Fino a 7 per equazione: OR, AND, NOR, NAND, NOT, EXOR
Operandi: Fino a 8 per equazione: ogni segnale digitale.

P ' L’operatore NOT puo essere usato per invertire i segnali digitali.

B5 Personalizzazione degli allarmi di processo
e |Isteresi di tempo, da 0 a 9999 secondi
¢  Sorgente di disabilitazione dell’allarme

B6 Due allarmi in tempo reale
*  Programmabile in base a giorni, ore, minuti e durata (da 00:00 a 23:59)
e | caratteri jolli (*) consentono di specificare ogni x minuti dopo I'ora
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B7 Due Timer di ritardo
¢ Ritardo e durata programmabile (da 0 a 9999 secondi)

B8 Due linearizzatori personalizzati
* 15 punti di rottura per linearizzatore
* La sorgente pud essere ogni segnale analogico

B9 Personalizzazione dei modelli
COMMANDER 350 consente di personalizzare ogni modello modificandone le sorgenti. In questo modo, &
possibile aggiungere blocchi matematici e linearizzatori personalizzati al formato del modello standard.

Le seguenti sorgenti possono essere programmate:

* ingressi della variabile di processo

e ingressi dei Set Point

¢ ingresso dell'indicazione di posizione

¢ ingresso del blocco rapporto/Bias

* ingressi di rapporto

e ingressi di Bias

¢ ingressi della variabile di disturbo

* ingresso del blocco di anticipo (feedforward)

¢ termine di anticipo (feedforward): addizione o moltiplicazione con PID O/P

B10 Connessione di COMMANDER PC Configurator

Nota. Quando si utilizza PC Configurator,
COMMANDER 350 deve essere in modo
di configurazione (livelli da 6 a E) e le
comunicazioni seriali Modbus devono
essere disabilitate.

Fig. B1 Connessione di COMMANDER PC Configurator
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INDICE DELLE FINESTRE

Finestre del profilo

F

Fine della sorgente di riassetto del profilo £ /745

G

Profilo garantito:

Isteresi della rampa HY5.-
Isteresi a rampa/costante GURF
Isteresi costante HY55
|
Interruzione dell’alimentazione: PrEC
Opzione di recupero PPEF
Periodo di tempo rS5EE
L
Livello P — Stati del profilo PrSE
Livello r — Controllo del profilo PLEL
Livello t — Programma del profilo PPFG
P
Pannello frontale:
Abilitazione della selezione del PGSL

programma
Abilitazione dei segmenti a rampa/ ~HE
costanti

Abilitazione del salto di segmento SHPE
Abilitazione della regolazione del £A4E
tempo del segmento

Abilitazione del tasto di interruzione 5t PE

Riassetto del profilo PLGI

Programma: PEND
Inizio HLdS
Fine rSES
Sorgente in blocco Funs
Sorgente di azzeramento rhS5r
Sorgente di esecuzione Pri.
Sorgente di esecuzione/blocco PS5FC
Seleziona tune
sorgente

Unita di tempo
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2

R
Velocita della rampa

Ripetizione del profilo del programma

Funzione di risposta
Azione Esegui/blocca

S

Sorgente di selezione del programma

successivo
Segmento:
Valore finale
Salta indietro
Salta avanti
Valore d’inizio
Tempo del segmento:
Regola valore
(Segmento corrente)
Riduci sorgente
(Segmento corrente)
Aumenta corrente
(Segmento corrente)
Seleziona:
Programma
Tipo di rampa
Segmento
Autoricerca del Set Point
Salto di segmento

T
Eventi di tempo

FAEE
rPES
rEED
ACEx

PSEL

End
SHPb
SHPF
Strt
tiI_E

tAROJ
JELS
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Finestre di predisposizione
Frame Title

A

Soglia di allarme 1 I % x
Soglia di allarme 2 Pxx x
Soglia di allarme 3 Fxxx
Soglia di allarme 4 Hx % x
Soglia di allarme 5 Sox x x
Soglia di allarme 6 Bxxx
Soglia di allarme 7 Tox x x
Soglia di allarme 8 Bxxx
Banda di approccio 1 Ab |
Banda di approccio 2 fAb 2
C

Set Point di cascata (slave) SS5PE
Base del Set Point di cascata Lhb A

Rapporto del Set Point di cascata L[.-£0
Banda morta della zona di controllo 2 /7

Tempo di ciclo 1 [ycd
Tempo di ciclo 2 fyee
D

Banda morta (solo retroazione) dbild
Tempo di azione derivativa 1 drl !
Tempo di azione derivativa 2 drl?
F

Base di anticipo (feedforward) FFb5S

Guadagno del anticipo (feedforward) FF 417

H

Awvio dell'uscita caldo/freddo 1 Y5t
Avvio dell’'uscita caldo/freddo 2 Y25tk
|

Tempo di azione integrale 1 t-1
Tempo di azione integrale 2 k-2
Tempo di azione integrale 3 k-3
Tempo di azione integrale 4 -4
L

Modo Set Point locale 1 LSP 1
Modo Set Point locale 2 L5P2
Modo Set Point locale 3 LSP3
Modo Set Point locale 4 L5PY
M

Riassetto manuale rSt
Riassetto manuale 2 rS5k2
Base della valvola motorizzata Ub IR

Rapporto della valvola motorizzata Ur At
(0]

Valore di isteresi On/off dell'uscita 1 HY5. /
Valore di isteresi On/off dell’'uscita 2 HY5.2
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Mnemonico Numero

Hai
Hoe
403
Ho4
405
406

Titolo della finestra Mnemonico  Numero
P
Banda proporzionale 1 Pb- i 05
Banda proporzionale 2 Pb-2 E’gf
Banda proporzionale 3 Pb-3 i
Banda proporzionale 4 Pb-Y 208
R "
Velocita della rampa rrtk 3.0
Tempo di escursione dell’'unita
regolante rErl 04
Bias del Set Point remoto b Ifi5 327’
Rapporto del Set Point remoto cAED 306
S
Set Point LEU3 300
T
Tuning LEUZ 200
Vv
Predisposizione della valvola LEUS 500

Mnemonico

]
-'——— Valore/
impostazione
- parametro
~
Numero di

finestra

Fig 1.1 Identificazione del parametro
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Finestre di configurazione

Titolo della finestra Mnemonico
A

Isteresi dell’allarme 1 HY5.1
Soglia di allarme 1 trP
Tipo di allarme 1 EYP
Isteresi dell’allarme 2 HY52
Soglia di allarme 2 trP?2
Tipo di allarme 2 typPe
Isteresi dell’allarme 3 HY53
Soglia di allarme 3 trP3
Tipo di allarme 3 LYP3
Isteresi dell’allarme 4 HY54
Soglia di allarme 4 LrPY
Tipo di allarme 4 LYyrY
Isteresi dell’allarme 5 HY55
Soglia di allarme 5 trP5
Tipo di allarme 5 tYPs
Isteresi dell’allarme 6 HY56
Soglia di allarme 6 trPb
Tipo di allarme 6 LYPE
Isteresi dell’allarme 7 HY5.7
Soglia di allarme 7 trP1
Tipo di allarme 7 LYyrl
Isteresi dell’allarme 8 HY58
Soglia di allarme 8 trP8
Tipo di allarme 8 tYyr8

Abilitazione del riconoscimento

degli allarmi FPRF
Configurazione dell’allarme LEUS AL .5
Cal di deviazione I/P analogico 1 OFF. 1
Cal di span I/P analogico 1 5Pt
Cal di deviazione I/P analogico2  OFF.Z2
Cal di span I/P analogico 2 5Pn2
Cal di deviazione I/P analogico3 ~ OFF.3
Cal di span I/P analogico 3 5PN3
Massimo elettrico O/P analogico 1 A/ iH
Minimo elettrico O/P analogico 1 ANt

Massimo ingegneristico O/P analogico 1~ iH
Minimo ingegneristico O/P analogico 1 r /L
Massimo elettrico O/P analogico 2 ~ AfcH
Minimo elettrico O/P analogico 2 AnotL
Massimo ingegneristico O/P analogico2 rc2H
Minimo ingegneristico O/P analogico 2 rc'L

Sorgente uscita analogica 1 AR
Sorgente uscita analogica 2 ANZA
Tipo di uscita analogica/digitale 1~ £4F./
Sorgente di selezione automatica A5-C
Abilitazione del commutatore
auto/manuale FPA.
Chiave d’accesso all’autotuning APARS

Numero

803
80¢
801
806
805

GO0 000w oo
G O®mW LW &

[N B B B

Titolo della finestra Mnemonico
B
Incremento dell'indicatore a barra  b. /1L

Configurazione di base LEUS APPL

Abilitazione base del display bo 15
C

Calibrazione LEUE CAL
Valore CJ Beta LEER
Lettura CJ — I/P1 E I/P2 oJ o
Lettura CJ — I/P3 £t 3
Valore di riferimento CJ rEF

Chiave di accesso alla configurazione L.P A5

Uscita configurata 1 COP
Uscita configurata 2 0P
Uscita configurata 3 LOP3
Azione di controllo CACE
Configurazione del controllo LEUA
D

Impostazione della data (orologio) dAY
Polarita dell’'uscita digitale 1 J6 1P
Sorgente dell’'uscita digitale 1 d0 A

F
Massimo del campo di retroazione FbH !
Minimo del campo di retroazione Fb.L O

G

Riconoscimento globale degli allarmi &AL .

H
Impostazione dell’ora (orologio) HOUr

|

Sensore spezzato dellingresso 1 b54. 1
Virgola decimale dell'ingresso 1 dP. i
Massimo ingegneristico dell'ingresso 1 £/7 1H
Minimo ingegneristico dell'ingresso 1 £/ /L
Costante di tempo del filtro d'ingresso 1 FL £. {
Unita di tempo dell'ingresso 1 une i
Tipo di ingresso 1 LYP

Sensore spezzato dell'ingresso 2 b5d.2
Virgola decimale dell'ingresso 2 dPe
Massimo ingegneristico dellingresso 2 £ 12 H
Minimo ingegneristico dell'ingresso 2 £/12L
Costante di tempo del filtro d'ingresso 2 F L £.2
Unita di tempo dell’ingresso 2 unee
Tipo di ingresso 2 tYP2

Sensore spezzato dell'ingresso 3 5543
Virgola decimale dell'ingresso 3 dP3
Massimo ingegneristico dellingresso 3£ /13 H
Minimo ingegneristico dell'ingresso 3£/13L
Costante di tempo del filtro d'ingresso 3 F L £.3
Unita di tempo dell'ingresso 3 unte3
Tipo di ingresso 3 tYP3

Numero
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...Finestre di configurazione

Titolo della finestra Mnemonico
L
Intestazione di livello LEUT
Sorgente del Set Point locale LLSr
Abilitazione locale/remota FPLA
Sorgente del Set Point locale/
remoto LrS5rF
M
Rigetto alimentazione FrEd
Sorgente di selezione auto/
manuale A_5-
Sorgente di selezione manuale 1 -5+ /
Sorgente di selezione manuale 2 -.5-2
Impostazione dei minuti (orologio) - /1
Selezione della calibrazione MV FLAL
Retroazione MV — chiusa LAL
Retroazione MV — aperta acAaL
Indirizzo Modbus Addr
Parita Modbus PrtYy
(o)
Limite minimo O/P OrPLDO
Limite massimo O/P OPH I
Limite massimo OP 1 OP I+
Limite massimo OP 2 OP2H
Limite minimo OP 2 opPoL
Configurazione dell'operatorel £Ub, OPE~
Assegnazione delle uscite LEUL AS55n
Velocita di modifica dell’'uscita OPSr
Disabilitazione della velocita di
modifica dell’'uscita 5rd5
Tipo di uscita OEyrP
P
Modo di ripristino dopo
un’interruzione di corrente PrEC
Tempo di recupero dopo
un’interruzione di corrente rECE
Azione di errore della variabile di
processo PUFA
Uscita di default di errore PV dFOP
Chiave di accesso agli stati del OPRS
profilo
Chiave di accesso al configuratore P.PAS5
del profilo
R
Abilitazione dei segmenti a rampa/ ~F.5*.
costanti
Abilitazione del display Rapporto  r.d /5
Tempo di escursione dell’'unita
regolante rErl
Polarita del rele 1 rLIP
Sorgente del relé 1 ~L IR
Polarita del rele 2 rLEP
Sorgente del relé 2 rL2A
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Titolo della finestra Mnemonico

Polarita del rele 3

Sorgente del relé 3

Polarita del relé 4

Sorgente del relé 4

Sorgente del Set Point remoto
Azione di errore RSPT

S

Comunicazione seriale
Configurazione seriale
Configurazione del Set Point L £ /9,
Sorgente del Set Point 1

Sorgente del Set Point 2
Sorgente del Set Point 3
Sorgente del Set Point 4

Valore di default del Set Point
Limite di massimo del Set Point
Limite di minimo del Set Point
Tracking del Set Point

FL3P
FL3A
FLYP
FLYA
r5eC

S5PFA

LEU,

SCFG
SELP
LSr i
LSr2
L5r3
LSrY

dFSP
SPLH
SPLL
ErlF

Chiave di accesso alla predisposizione 5.F A5
Limite di massimo del Set Point slave 55FP.H
Limite di minimo del Set Point slave 55FL

Disabilitazione della regolazione
del Set Point

T
Applicazioni modello

Display del tempo

Sorgente di selezione del tuning 1
Sorgente di selezione del tuning 2
Sorgente di selezione del tuning 3
Sorgente di selezione del tuning 4
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INDICE

A
Accessori
Allarmi ..............
Riconoscimento
Abilitazione al riconoscimento ..
Configurazione
Globale
Isteresi ...
Predisposizione
Impostazioni di soglia
Tipi
Stazione di backup analogico .
Ingressi analogici — Livello 7
Sensore spezzato
Calibrazione
Virgola decimale
Campo ingegnerizzato
Azione di errore
Uscite analogiche 1 e 2....
Vedere anche Uscita digitale 1
Campi in unita elettriche
Campi ingegnerizzati

.. 72,74,75

.. 73,74,75

SOrgenti .....cccoeiiiiiiiii s
Vedere anche Pagina pieghevole sul retro/ Tabella D
Sorgenti analogiche ..... Pagina pieghevole sul retro/

Tabella D

59
36
.. 38

Banda di approccio .

Autotuning ...........
Abilitazione ...
Codici di errore
Chiave d’accesso

Auto/manuale
Modello Stazione A/M ..........cccoeeeeviveeens 15,113
Tasto AIM
Abilitazione del tasto .
Sorgente di selezione del mo

B
Indicatore a barra.....
Incremento ...
Configurazione di base — Livello 6 ..........cccccereennnne 68
Controllo senza limiti
Vedere Valvola motorizzata

Pilota del sensore spezzato ...........ccccocuenen 73,74,75
(o]
Calibrazione
Vedere Ingressi analogici — Livello 7
Errore di calibrazione ..........cccceoeeiieiieeneecieeneeen, 9

Regolatori in cascata
Azione di controllo ...
Parametri di controllo ....
Limiti del Set Point ....
Rapporto del Set Point .
Tuning

Set di caratteri

Impostazione dell’orologio ..........cccccevreeeieiiiiiennens

Giunto freddo

...C
Chiave di accesso alla configurazione..................... 89
Uscite configurate da 1 a3 .....ccccoovvireiineiieies 86

Vedere anche Modelli Auto/Manuale e Backup

Azione di controllo el
Configurazione del controllo - Livello A ... 83
Controllo efficienza .39

Banda morta dell’uscita di controllo .
Set Point del controllo
Vedere Set Point

Linearizzatore personalizzato ............cccccovevieennnne 122
D

Impostazione della data e dell’ora .............cccceenenes 90
Banda morta

Uscita di controllo
Valvola motorizzata ...
Uscite di default ...
Timer di ritardo .....
Tempo di azione derivativa ..
Allarmi di deviazione ........
Ingressi digitalida 1a 4 ...
Vedere anche Pagina pieghevole sul retro/ Tabella C
Uscita digitale 1..........cccooviiiiiiiiicccs 92
Polarita .
Sorgente ...

Sorgenti digitali Pagina pieghevole sul retro/Tabella C
Azione di controllo diretta .............ccceviiiiniiinen, 71
Display

AIfabeto LCD ......oceeeiiiiiieieie e 8

Variabile di disturbo ...........ccooeeceiiiiiicien. ... 122
Vedere anche Regolatori del anticipo (feedforward)

E

Connessioni elettriche ... 106

Messaggi d’errore ...........ccccooevvriiiiicninnicnces 9

F

Modi d’errore
Ingresso analogico ....
Interruzione di corrente .
Variabile di processo
Set Point remoto
Livello di rilevamento degli errori
Retroazione (valvole motorizzate) ...
Regolatori di anticipo (feedforward) . 21,27,116
Variabile di disturbo ..........ccccoeveveieens 21, 27,59

Guadagno del anticipo (feedforward)..........cccccouene 59
Costante di tempo del filtro .. .73,74,75
Tuning ottimale ..........c.coceviiinnne ... 40,98
Abilitazione dei tasti del pannello frontale ......... 51, 52
G
Programmazione del guadagno

Termini integrali e proporzionali ..............c.e... 58

Selezione

Sorgenti

Sorgente di riconoscimento globale degli allarmi.... 79
Glossario delle abbreviazioni
Profilo garantito

.... 44,54, 55
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H
Caldo/Freddo
Azione di controllo
Limiti di uscita
Posizioni di avvio .. .
Isteresi di ritardo ..........ccccovieiiiiiiene ... 43
Isteresi

|
Ingressi
Vedere Ingressi analogici — Livello 7
Installazione
Tempo di azione integrale

K
Allarmi Clacson ........c.coiieeiiiiiei e 76

L
Allarmi bloccati
LED
Frequenza del filtro di linea ....
Linearizzatori.........ccccevveeiiiinicciice,
Set Point locale

Vedere Set Point
Abilitazione del tasto locale/remoto .........c.ccccceenes 88
Selezione modo locale/remoto .
Tasti di blocco del pannello frontale ..............ccccc.... 82
Equazioni logiche ...
Controllo di rottura del loop ....

M

Frequenza di rigetto della tensione ....

Selezione del modo manuale
Uscita manuale preimpostata

Riassetto manuale

Master

Vedere Regolatori i cascata
Blocchi matematici ... 121

Valvola motorizzata

Senza limith ....oeceeieereeireeeeee e
Calibrazione ....
Connessioni .... 109
Selezione del tipo di controllo .. .69
Retroazione .........cccccoeeiieiiinnnnnn. .64
Tempo di escursione dellunita regolante ... 64,66,99
Predisposizione

Montaggio

(0]

Controllo On/off ........ccviieiiiiiie e 57
Vedere anche Tipi di controllo

Display

Configurazione dell’operatore — Livello B .
Livello Operatore ..........cccevireeceneneee e
Abilitazione del display Rapporto/Base delloperatore 88
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..0
Uscita
Assegnazione — Livello C .........cccoveiiiieennne 91
Connessioni
Caldo/Freddo ..
Limiti ...........
Velocita di modifica ..
Tipi
Sorgenti di uscita .. Pagina pieghevole sul retro/Tabella B
P
Fissaggi del pannello .........cccccovveninincencnnne 1,103

Chiave d’accesso

Autotuning (autocontrollo)

Configurazione .........c.c......

Configurazione del profilo

Operatore del profilo ...

Predisposizione
PC Configurator
Parametri PID

Vedere anche Programmazione del guadagno
Ripristino dopo un’interruzione di corrente
Funzione di recupero alimentazione ..
Opzione di recupero dell'alimentazione .
Alimentazione ..........cccooiveiiiiiici e
Display di acCensione ...........cccovvveeeinereencneeeene
Processo

AllAIMI e 76

Ottimizzazione

Vedere Controllo dell’efficienza
Variabile
Vedere Ingressi analogici — Livello 7

Programma del profilo

INIZIO ..o 53

Incremento/diminuzione di tempo
Unita di tempo .....oovvieeiice e
Programma
Vedere Programma del profilo
Impostazioni della banda proporzionale ................. 58
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R

Velocita della rampa (Set Point) .........ccccevinercennne 62
Vedere anche Uscita: Velocita di modifica

Stazione
Set Point di cascata
Regolatore ...
Variabile di disturbo .
Abilitazione del display Rapporto
Set Point remoto

.. 30,119

Stazione
Allarmi in tempo reale .........cccoooviieeiiiiiieceees 121
Tabelle di riferimento ....... Pagina pieghevole sul retro

Tempo di escursione dell’'unita regolante
Vedere Valvola motorizzata
Umidita relativa ....
Relé
CONNESSIONI ... 106
Collegamenti ........ccccvrereeninieeseeee e 108
Vedere anche Uscita: Assegnazione — Livello
C; Uscita: Tipi
Set Point remoto
Azione di errore ..
Rapporto ...
Scalatura
Sorgente di selezione
Resistenza termometrica

Funzione di risposta ..........ccccoeeiieiieiieenieeene 45, 52
Ritrasmissione

Vedere Uscite analogiche 1 e 2: Sorgenti
Azione di controllo iNVErsa ..........cccccevvreeieienceennens 71
S

Indicatori “Secret-til-lit”
Opzioni di sicurezza
Segmento
Valore finale ........cccoiiieiiiiicicee 54
Selezione
Salto indietro/in avanti ..
Valore d’inizio

Regolazione del tempo ....
Autoricerca del Set Point
Comunicazione seriale — Livellod ...
Set Point

Configurazione - Livello 9 .........ccccoveiviivieeenne 80

Valore di default

Limiti

Abilitazione alla regolazione dell'operatore ..... 88

Velocita della rampa

Scalatura

Selezione

Sorgenti .

(@70 4117 ] | o RS

...S
Tasti di scelta rapida ..........ccoooveeeeniniieineees 7
Loop singolo
Regolatori ........ccccoeveene 12,17,21,30, 111, 114,
116,119
Collocazione ....

Regolatore slave
Vedere Regolatori i cascata
Set Point slave
Vedere Regolatori i cascata
Velocita di modifica .........ccccoveeieneiieicieeere e, 85
Avvio soft
Vedere Uscita: Velocita di modifica; Set Point;
Velocita della rampa
Regolazione di span
Vedere Calibrazione

T
Unita di temperatura ........cccccooeeeeiiiieienne 72,74,75
Applicazioni modello11, 68, 111, Pagina pieghevole sul
retro/ Tabella A
Terminali € CoNNesSIoNI ..........ccceeiiiciirciiciiiee 106
Termocoppia ....
Tempo
Timer diritardo .........ccocooioiiiiiii
Eventi
Allarmi in tempo reale
IMPOStazione .........ccceiirieiiiicesee e
Tuning
Automatico 36
Manuale 40
Sorgente del parametro di tuning . 87
U
Unita
Vedere Unita di temperatura
Vv
Valvola
Vedere Valvola motorizzata
INCONagIO ... 9
w
Messaggi di QVVISO ........eecviiiiieeiiiiieeieeieeee e 9
Dispositivo di sorveglianza............cccoccoveeiviniienns 10

Variabile non controllata
Vedere Rapporto: Regolatore
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TABELLE DI RIFERIMENTO

Tabella A — Applicazioni modello

Display di
e . Ingresso Ingresso Ingresso
cggifé?‘:r Titolo del modello analogico 1 (I/P1) |analogico 2 (I/P2) | analogico 3 (I/P3)

£|5L [Loop singolo Variabile di processo Retroazione t

2|5L |Loop singolo + Set Point remoto Variabile di processo| Set Point remoto Retroazione 1
Stazione auto/manuale (selezione del A .
EAS segnale minimo) Variabile di processo| Uscita master -
Y|A. |Stazione auto/manuale (selezione digitale) | Variabile di processo| Uscita master -
Backup analogico (selezione del R ; _

5.|Ab segnale minimo) Variabile di processo| Uscita master

&.|Ab |Backup analogico (selezione digitale) |Variabile di processo| Uscita master -

7.| In |Indicatore singolo/caricatore manuale |Variabile di processo - -

B 1 : Variabile di Variabile di

8| In |Indicatore doppio/caricatore manuale processo 1 processo 2 -

9.|FF |Loop singolo + anticipo (feedforward) |Variabile di processo | Variabile di disturbo Retroazione 1
, Loop singolo + trasf. in uscita + Set A e )
10|FF Point remoto Variabile di processo | Variabile di disturbo| Set Point remoto
/ 1|LL |Cascata PV master PV slave Retroazione t
i2|CL |Cascata + Set Point remoto PV master PV slave Set Point remoto
/3.|CF |Cascata con anticipo (feedforward) PV master PV slave Variabile di disturbo
) . o Variabile non ;
4./~ L |Regolatore di rapporto Variabile di processo controllata Retroazione 1
, Regolatore di rapporto con rapporto N Variabile non
150 remoto Variabile di processo controllata Rapporto remoto
, . . R Variabile non
/6|~ 5 |Stazione di rapporto Variabile di processo controllata -
, Stazione di rapporto con rapporto R Variabile non
11175 |gsterno Variabile di processo controllata Rapporto remoto

1 Solo tipi di uscita a valvola motorizzata
Tabella B — Sorgenti di uscita

Nota. Le impostazioni in grassetto sono fisse e non possono essere modificate. Le altre
impostazioni possono essere modificate nel Livello C/ Assegnazione delle uscite.

Rel Uscite Uscita
I?z?::: Tipo di uscita ele analogiche | digitale
Rlyl | Rly2 [ Rly3 | Rly4 | aol | ao2 | dol
00E |Nessuna - - - - - - -
AL L |Uscita analogica Am1# | Aim2 | Aim3 | Aim4 | OP1 PV -
~LY |Uscita arele OP1 Aim1# | Am2 | Aim3 PV CSPT -
d 16 |Uscita digitale Alm 1 Am2 | Am3 | Aim4 | OP1 PV OP1
PFL |Valvola motorizzata con retroazione OPEN | CLOSE | Aim1 | AIm 2 PV CSPT -
bnd |Valvola motorizzata senza retroazione | OPEN | CLOSE | Aim 1 | AIm 2 PV CSPT -
HL- - |Caldo/Freddo ((%TJo) (F%zﬁo) Am1 | Am2 | PV |CSPT| -
HC.~d |Caldo/Freddo OP1 Am1 | Aim2 | Aim3 - PV OoP2
HC.dr~ |Caldo/Freddo OoP2 Alm 1 Am2 | Aim3 - PV OP1
HL A~ |Caldo/Freddo OoP2 Alm 1 Am2 | Aim3 OP1 PV -
HCAR |Caldo/Freddo Am1 | Am2 | Aim3 | Aim4 | OP1 oP2 -
# Il relé 1 & assegnato per eccitare in Alm = Allarme do1 = Uscita digitale 1
modo manuale quando sono stati Rly = Rele OP1, 2 = Uscita 1, 2

selezionati i modelli 3, 4,506

aol = Uscita analogica 1
ao2 = Uscita analogica 2

PV = Variabile di
processo RTX
CSPT = Set Point RTX



TABELLE DI RIFERIMENTO

Tabella C — Sorgenti digitali

Tipo di sorgente | Display Descrizione Tipo di sorgente | Display Descrizione
Uscite di 8P 1 |Uscita di controllo 1 (caldo) Equazioni LG 1 |Equazione logica 1 vera
controllo OF 2 |Uscita di controllo 2 (freddo) logiche”
OPEN gg‘lﬁtgella valvola motorizzata LG & |Equazione logica 6 vera
cLsE (I;{';ailljasgella valvola motorizzata Timer &l |Allarme in tempo reale 1
Allarmi di A1 |Allarme 1 attivo &2 |Allarme in tempo reale 2
processo - —
: : gkl |Timer di ritardo 1
A8 |Allarme 8 attivo dt2  |Timer di ritardo 2
Riconoscimento| 37+ i |Riconoscimento allarme 1 Segnali _b.i |Segnale Modbus 1
allarmi Modbus
AL 8 |Riconoscimento allarme 8 _b.2 |Segnale Modbus 2
Ingressi digitali | 75/ |Ingresso digitale attivo 1 Altro &1 |Sempre attivo
: : Stati del profilo | £ £/ |Evento di tempo 1 attivo
004 |Ingresso digitale attivo 4 : :
Modi di AN |Modo manuale selezionato t.EUY |Evento di tempo 4 attivo
controllo AUE  |Modo automatico selezionato PENd |Fine del profilo
, e |SetPointlocale/ Pr&.i |Evento di programma 1
=¥ |controllo locale selezionato : :
Set Point remoto/ Pr&.8 |Evento di programma 9
rE- Controllo remoto selezionato 5C. 1 |Evento di segmento 1
Stati di errore | F. {7/ |Errore dellingresso 1 : :
F. 102 |Errore dellingresso 2 5538 |Evento di segmento 30
F. 173 |Errore dellingresso 3 U |Esecuzione programma
Lot gr?;tlgrge}c%e% loop — uscita HHLd Eiitlg%:g programma di
JdO0G | Dispositivo di sorveglianza attivo OHLd Eg)%cr‘;‘t)oe’;eramma
PF  |Interruzione di corrente &8N |Uscita digitale attiva

* L'impostazione di fabbrica di default di ogni equazione logica é:

LG1 — OR di tutti gli stati di allarme
LG3 — OR degli stati di riconoscimento allarme
LG5 — OR del secondo di quattro stati di allarme

Tabella D — Sorgenti analogiche

LG2 — AND di tutti gli stati
LG4 — OR del Frimo di quattro stati di allarme
i

LG6 — OR deg

stati di errore di ingresso

Display Descrizione Display Descrizione
orF i Uscita di controllo 1 (caldo) 55Pt Set Point slave
ore Uscita di controllo 2 (freddo) JEUY Deviazione PID (loop master) / PV — Set Point)
U Variabile di processo 1 JEUZ Deviazione PID (loop slave) / PV — Set Point
PU Variabile di processo 2 AU, Posizione effettiva della valvola
_PU Variabile di processo master bLF! Uscita del blocco matematico 1
SPU Variabile di processo slave bl Uscita del blocco matematico 2
/P Ingresso analogico 1 bLH3 Uscita del blocco matematico 3
/P2 Ingresso analogico 2 bLFY Uscita del blocco matematico 4
/P33 Ingresso analogico 3 fust Uscita del linearizzatore personalizzato 1
fS5PL Set Point del controllo us.e Uscita del linearizzatore personalizzato 2
5Pt Set Point del controllo fuse Uscita del linearizzatore personalizzato 2
LSP 1 Set Point locale 1 10 Uscita del blocco PID (loop slave)
LSP2 Set Point locale 2 rb. Base/rapporto del Set Point remoto
LSP3 Set Point locale 3 Crb. Rapporto in cascata/uscita Bias
LSPY Set Point locale 4 FF Uscita di blocco trasf. in uscita




SUPPORTO CLIENTE E PRODOTTI

Prodotti
Sistemi d’automazione
e per le seguenti industrie:

—  Chimica e Farmaceutica
—  Generi alimentari e bevande
—  Manufatturiera
—  Metallurgica
—  Petrolio, Gas e Petrolchimica
—  Cartiere

Servoazionamenti e motori
e Servoazionamenti CA e CC, macchinari CA e CC,
motori CAa 1kV
e Sistemi di servoazionamento
e Misura della forza
e Servomotori

Regolatori e registratori
e Regolatori a loop singolo o multiplo
e Registratori a disco e a nastro di carta
e Registratori senza supporto cartaceo
e Indicatori di processo

Automazione flessibile
¢ Robotica industriale e sistemi automatizzati

Misure di portata
e Misuratori di portata elettromagnetici
e Misuratori di portata massici
e Misuratori di portata a turbina

e Misuratori di portata a cuneo (WEDGE)

Sistemi marittimi e turbocompressori
e Sistemi elettrici
e Apparecchiature marine
e Aggiornamento e riallestimento di fuoribordo

Analisi di processi
e Analisi gas di processo
e Integrazione dei sistemi

Trasmettitori

e Pressione

e Temperatura

e Livello

e Moduli di interfaccia

Valvole, attuatori e posizionatori
e Valvole di controllo
e Attuatori
e Posizionatori

Strumentazione di analisi per acque, gas e
residui industriali

e Trasmettitori e sensori di pH, conducibilita e
ossigeno disciolto.

e Analizzatori diammoniaca, nitrati, fosfati, anidride
silicica, sodio, cloruro, fluoruro, ossigeno
disciolto e idrazina.

e Analizzatori di ossido di zirconio, catarometri,
monitor di purezza dell’idrogeno e di spurgo dei
gas, conduttivita termica.

Assistenza clienti

Offriamo un esauriente servizio di post-vendita tramite
un’organizzazione di servizi a livello internazionale.
Rivolgersi a una delle seguenti sedi per informazioni sul
Centro di assistenza e riparazione piu vicino.

Italia

ABB SACE spa

Tel: +39 0344 58111
Fax: +39 0344 56278

Gran Bretagna

ABB Limited

Tel: +44 (0)1480 475321
Fax: +44 (0)1480 217948

Garanzia al cliente

Prima dell'installazione, I'apparecchiatura alla quale si
riferisce questo manuale deve essere immagazzinata
in luogo asciutto e pulito, secondo quanto pubblicato
nella specifica della societa. Devono essere svolte
verifiche  periodiche  sulle  condizioni  delle
apparecchiature.

In caso di fallimento in garanzia deve essere fornita la
seguente documentazione:

1. Una lista che evidenzi la funzionalita del processo
e la registrazione degli allarmi al momento del
fallimento.

2. Copia di tutta la documentazione riguardante la
conservazione, l'installazione, il funzionamento e
la manutenzione dell’unita che si ritiene guasta.




ABB ¢ presente con Centri di vendita e La politica dell’azienda ha come obiettivo il miglioramento
assistenza clienti in oltre 100 paesi del mondo costante dei prodotti, pertanto I’azienda si riserva il diritto di
modificare le informazioni qui contenute senza preavviso.

www.abb.com Stampato nel Regno Unito (10.05)

© ABB 2005
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AP :

ABB SACE spa ABB Limted
Via Statale, 113 Howard Road, St. Neots
22016 Lenno (CO) Cambridgeshire
Italy PE19 8EU
UK

Tel:  +39 0344 58111 Tel: +44 (0)1480 475321
Fax: +39 0344 56278 Fax: +44 (01480 217948
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