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Merkkien HENGENVAARA, VAARA ,VAROITUS ja HUOM. kaytto

Kéyttooppaassa kéytetddn merkkeja HENGENVAARA, VAARA, VAROITUS ja HUOM. korostamaan turvallisuuteen
liittyvid varoituksia tai muita tarkeitd ohjeita.

HENGENVAARA Vakavan henkildvahingon vaara tai hengenvaara.

VAARA Henkilovahingon vaara.
VAROITUS Laite- tai omaisuusvahingon vaara.
HUOM. Kayttdjalle tarkeita tietoja ja ohjeita.

Vaikka HENGENVAARA- ja VAARA-merkit varoittavat henkilovahingon vaarasta ja VAROITUS-merkit laitteeseen tai
omaisuuteen kohdistuvasta vaarasta, on otettava huomioon, ettd vaurioituneen laitteen kdytto voi joissain toiminnallisissa
olosuhteissa johtaa prosessitehon heikentymiseen ja nédin aiheuttaa loukkaantumis- ja hengenvaaran. Noudata siksi huolellisesti
kaikkia HENGENVAARA-, VAARA- ja VAROITUS-merkittyjé ohjeita.

TAVARAMERKIT

Pressductor® on ABB AB:n rekisterdity tavaramerkki.

ILMOITUS

Tédmén kdyttdoppaan tietoja voidaan muuttaa ilman ilmoitusta, eikd kéyttdopasta tule tulkita ABB AB:t4 sitovaksi. ABB AB ei
ota mitdén vastuuta kayttdoppaan mahdollisesti sisdltdmistd virheista.

ABB AB ei ole missédén tapauksessa vastuussa mistdéin suorista, epasuorista, erityisistd, satunnaisista tai vélillisistd vahingoista,
jotka johtuvat timén kiyttdoppaan kaytostd, eikd ABB AB ole my6skéin vastuussa satunnaisista tai vélillisistd vahingoista,
jotka johtuvat kayttdoppaassa kuvattujen laitteistojen tai ohjelmistojen kaytosta.

Tata kdyttoopasta tai sen osia ei saa kopioida eikd monistaa ilman ABB AB:n kirjallista lupaa, eiké sen sisdltdd saa antaa
edelleen kolmannelle osapuolelle tai kdyttad luvattomaan tarkoitukseen.

Kayttdoppaassa kuvattu ohjelmisto on hankittu lisenssilld ja sitd saa kayttdd, kopioida tai sen saa ilmaista ulkopuoliselle vain
kyseisen lisenssin ehtojen mukaisesti.

CE-MERKINTA

PFEA 111/112 -ohjausyksikko tayttad RoHS-direktiivin 2011/65/EC, EMC-direktiivin 2014/30/EC ja pienjénnitedirektiivin
2014/35/EC vaatimukset edellyttien, ettd asennus on suoritettu timéin kéyttdoppaan kohdan Luku 2 Asennus asennusohjeiden
mukaisesti.

OF

PFEA 111-20, PFEA111-65 ja PFEA112-20 -ohjausyksikot tayttdvit Yhdysvaltain ja Kanadan asettamat
turvallisuusvaatimukset prosessinohjauslaitteistoa koskevan UL61010C-1-standardin ja mittaus-, ohjaus- ja laboratoriokaytt6a
koskevan CSA C22.2 1010-1: General Requirements Certificate 170304-E240621 ja 240504-E240621 -standardeja varten
edellyttden, ettd asennus suoritetaan tdmén ohjekirjan kohdassa Luku 2 Asennusannettujen ohjeiden mukaisesti.
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Luku 1.1 Tietoa tastd oppaasta

Luku 1 Johdanto

1.1 Tietoa tasta oppaasta

Tassa kdyttooppaassa kuvataan uuden rainan kireydenmittausjirjestelmén toiminta. Lukemalla
oppaan saat mittausjéirjestelmasi laite- ja sihkdasennuksessa, kayttoonotossa, kiytossi, enna-
koivassa huollossa ja perusvianméérityksessa tarvittavat tiedot.

Mittausjérjestelma toimii mahdollisimman luotettavasti ja tarkasti, kun noudatat tdmén kaytto-
oppaan tietoja.

1.2 Kyberturvallisuuden vastuuvapauslauseke

Téma tuote on tarkoitettu verkkoon liitettdviaksi ja datan ja tiedon siirtoon verkkoliitinnédn
kautta. Tuote on liitettdva suojattuun verkkoon. Verkon hallinnasta vastaavan henkilon tai tahon
velvollisuus on varmistaa ettd kdytosséd on suojattu yhteys verkkoon ja toteuttaa tarvittavat toi-
met (mukaan lukien muun muassa palomuurien asennus, todentamismenetelmien kayttdonotto,
tietojen salaus ja virustorjuntaohjelmistojen asennus) tuotteen ja verkon, sen jarjestelmaét ja liit-
tymé mukaan lukien, suojaamiseksi kaikenlaisilta tictoturvaloukkauksilta, luvattomalta kay-
toltd, hairinndltd, tunkeutumiselta, sekd datan tai tietojen vuodolta ja/tai varastamiselta. ABB ei
vastaa mistddn téllaisista vahingoista ja/tai menetyksista.

1.3 EU:n WEEE-direktiivi: Sahko- ja elektroniikkaromu (SER)

Tuotteissa ja/tai niiden mukana toimitettavissa asiakirjoissa oleva yli rastittu jiteastia tarkoittaa,
ettei kdytettyjd sdhko- ja elektroniikkalaitteita saa havittdd talousjdtteen seassa.

Jos haluat hivittdd sdhko- tai elektroniikkalaitteen Euroopan unionin alueella, pyyda lisdtietoja
jélleenmyyjaltd tai tavarantoimittajalta.

Pyydé Euroopan unionin ulkopuolella tietoa oikeasta havittimistavasta paikallisviranomaisilta
tai jalleenmyyjalta.

Tamaén tuotteen asianmukainen hévittiminen auttaa sddstimain arvokkaita resursseja ja esté-
madn mahdollisia negatiivisia vaikutuksia ihmisten terveyteen ja ympéristoon, joita epdasian-
mukainen jitteiden késittely muutoin voisi aiheuttaa.

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 1 Johdanto

1.4 Kayttooppaan kaytto

1.4.1 Kayttoonotto

Téma kayttoopas sisiltdd kaksi pddosaa.

1. Tietoa ohjausyksikosti:
- Tietoa jérjestelmastd ja turvallisuudesta (Luku 1)
- Asennus, kayttdonotto, huolto, kéytto ja vianetsintd (Luvut 2—6)
- Tekniset tiedot (Liite A)

2. Tietoa punnitusanturin asennuksen suunnittelusta:
- Pystysuuntaan mittaava punnitusanturi PFCL 301E (Liite B)
- Vaakasuuntaan mittaava punnitusanturi PFTL 301E (Liite C)
- Sdteensuuntaan mittaava kireysmittari PFRL 101 (Liite D)
- Vaakasuuntaan mittaava punnitusanturi PFTL 101 (Liite E)
- Pystysuuntaan mittaava punnitusanturi PFCL 201 (Liite F)
- Vaakasuuntaan mittaava punnitusanturi PFTL 201 (Liite G)
Jokainen liite sisdltda yksityiskohtaista tietoa kustakin ylld mainitusta punnitusanturityy-
pisté, jota kdytetddn rainan kireydenmittausjérjestelmissd PFEA111/112-ohjausyksikon
kanssa.

Nopean kédyttoonoton menetelmaélla voit ottaa jérjestelmési kdyttoon perusmittauksia varten.
Nopean kéyttoonoton menetelmélld ohjausyksikko otetaan kdyttoon mahdollisimman véhin toi-
menpitein. Suorita seuraavien osioiden toimenpiteet:

. Luku 3.6 Opas vaiheittaiseen kayttdonottoon
. Luku 3.7 Perusasetusten tekeminen
. Luku 3.8 Nopea kéyttoonotto

Saat kayttoosi lisitoiminnot valitsemalla tiydellisen kdyttdonoton.
Katso Luku 3.11 Taydellinen kayttdonotto.

1.4.2 Tietojen ja asetusten tallentaminen kayttoonoton yhteydessa

Kun kdyttoonotto on suoritettu, voit kéyttda liitteen H lomaketta, johon voit tayttdd kayttoon-
oton tiedot ja asetukset. Sdilytd lomake myohempéai tarvetta varten.

1-2
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Luku 1.5 Tietoa tastéa jarjestelmésta

1.5 Tietoa tasta jarjestelmasta

Kireydenmittausjérjestelmén osat:
. Ohjausyksikkd PFEA111 tai PFEA112

—  PFEA111 on kustannuksia sdéstévé ja helppokéyttdinen elektroninen kireydenoh-
jausyksikkd, joka ldhettdd tarkkoja, luotettavia ja nopeita analogisia summasignaaleja
kahdelta punnitusanturilta ohjausta ja valvontaa varten. Naytostd voidaan lukea sum-
masignaali, erilliset A- ja B-signaalit ja signaalipoikkeama. Koska yksikkd on pieni
ja asennettavissa DIN-kiskoon, sen kytkeminen erilaisiin sdhkdkaappeihin on vaiva-
tonta.

—  PFEA112 tarjoaa saman toimivuuden ja helppokayttdisyyden kuin PFEA111, mink&
liséksi tietoa voidaan siirtdd Profibus-DP-kenttavaylalla.

Ohjausyksikoité 16ytyy kolme eri versiota. Kaikki kolme ohjausyksikkdversiota ovat suo-
rituskyvyltddn ja toimivuudeltaan erilaisia, ja ne soveltuvat useisiin eri kdyttotarkoituksiin
(PFEA 113 kuvataan erillisessd oppaassa). Kaikissa kolmessa versiossa on monikielinen
digitaalinen ndytt ja konfigurointindppéimet. Konfigurointindppéimilla asetetaan para-
metrit ja tarkistetaan kireydenmittausjarjestelmén tila. Kaksiriviseltd (16 merkkid/rivi)
néytostd voidaan lukea punnitusantureiden signaalien summa, signaalipoikkeama ja erilli-
set signaalit. Kaikki kolme mallia ovat saatavana sekd DIN-kiskoversiona (IP 20 -versio,
sinetdiméaton) ettd ankariin olosuhteisiin asennettavana koteloituna IP 65 -versiona
(NEMA 4).

+  PFCL301E-, PFTL 301E-, PFRL 101-, PFTL 101-, PFCL 201- ja PFTL 201 -tyyppiset
punnitusanturit.

Laitteisto on tarkoitettu kaytettdviksi useissa erilaisissa tuotantoprosesseissa, joissa paperista,
muovista tai kankaasta tai muusta materiaalista valmistettua rainaa siirretdén koneella. Ainoana
vaatimuksena on, etti raina kiertyy telaa vasten. Telaan kohdistuva voima on verrannollinen rai-
nan kireyteen. Muodostuva voima siirtyy laakeripesien kautta punnitusantureille. Punnitusantu-
rit lahettévét signaalin, joka on verrannollinen punnitusantureiden mittaussuuntaan vaikuttavaan
voimaan. Ohjausyksikkd késittelee ja vahvistaa signaalia, ja signaalia voidaan kdyttda prosessin
ohjauksen, niytdssa esitettdvien tietojen tai rekisterdinnin tulosignaalina.

Raina -

Mittaustela —.

Laakeripesa

Punnitusanturi
Profibus-kenttavayla
(vain PFEA112)

Mittarilahto
Ohjauslahto
Virtaldhde, 24 V DC

Kuva 1-1. Tyypillinen rainankireyden mittausjdrjestelmd, jossa kdytetddn PFEA111/112 -ohjausyksikkod (IP 20-versio)
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Luku 1 Johdanto

1.6 Turvaohjeet

Ennen kuin aloitat, lue tdsséd luvussa annetut turvaohjeet ja noudata niité. Paikalliset lakisdétei-
set médraykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

Kireydenmittausjérjestelma ei sisdlld litkkuvia osia. Punnitusanturit on kuitenkin asennettu
lahelle pyorivaa telaa, jonka pdallé raina kulkee.

1.6.1 Henkiloturvallisuus

VAARA

Ali koskaan tydskentele punnitusantureilla tai niiden lihell4, kun tuotantolinja on
kéytossd. Ennen kuin aloitat tyoskentelyn, kytke virta pois pééltd ja lukitse mit-
taustelan ohjaimen kayttokytkin.

HENGENVAARA

Kytke virta pois péélta ja lukitse ohjausyksikon syottoverkon kayttokytkin, ennen
kuin suoritat toitd ohjausyksikolld. Varmista toiden lopettamisen jéalkeen, ettd
kaikki johdot ovat paikoillaan ja ettd yksikot on kiinnitetty asianmukaisesti.

HUOM.

Kaikkien asennukseen osallistuvien on tunnettava mittausjirjestelmén virransyo-
ton padkytkimen sijainti ja osattava kayttda sitd.

1.6.2 Laiteturvallisuus

VAROITUS

Kytke aina mittausjérjestelmén verkkojannite pois pédéltd ennen yksikoiden vaih-
toa.

VAROITUS

Kasittele elektroniikkayksikkdd varoen vahentiédksesi staattisen sahkon purkautu-
misen
(ESD) vaaraa. Huomioi piirilevyjen varoitusteksti.
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Luku 1.7 Pressductor® teknologiaan perustuva mittaustekniikka

1.7 Pressductor® teknologiaan perustuva mittaustekniikka

Voimanmuuntimen toimintaperiaatteella on suuri vaikutus sen suorituskykyyn. Se vaikuttaa
myos koko punnitusanturin jaykkyyteen ja tardhtely-herkkyyteen sekd anturin lujuuteen ja yli-
kuorman sietokykyyn. Kaikki ndma4 tekijat vaikuttavat rainan tuotantolaitteiston suunnitteluun,
kéyttoon ja kunnossapitoon.

ABB:n Pressductor®-muunninteknologia tuottaa signaalin elektromagneettisen kentén muutos-
ten seurauksena, kun punnitusanturiin kohdistetaan mekaanista voimaa. Toimintaperiaate poh-
jautuu metallurgian ilmidon, jonka mukaan mekaaniset voimat muuttavat tiettyjen terdsten
kykya siirtdd magneettikentti. Toisin kuin muuntyyppiset punnitusanturitekniikat, tdma tek-
niikka ei edellytd signaalin tuottamiseen fyysisti liikettd, kuten puristusta, taivutusta tai veny-
tysta.

Pressductor® -muunnin (anturi punnitusanturin sisdlld) on yksinkertainen ja tyylikés. Mittause-
limessé on kaksi toisiinsa ndhden kohtisuorassa olevaa kuparikdédmié terdsytimeen kaémittyina.
Téma elin tuottaa kireyssignaalin.

Elektromagneettinen kenttd syntyy, kun toiseen kddmeistéd syotetddn jatkuvasti vaihtovirtaa.
Magneettikentta sijoittuu niin, ettd suorassa kulmassa toisiinsa ndhden olevien kdamien vilissi
ei ole magneettista liitosta, kun punnitusanturia ei kuormiteta.

Kun muuntimeen kohdistetaan voimaa, kuten kuvassa, magneettikentdn muoto kuitenkin muut-
tuu. Osa kentéstéd yhdistyy toiseen kddmiin ja synnyttdd vaihtojénnitteen (AC), joka heijastaa
mittaustelalla olevan rainan kireyttd. Punnitusanturijdrjestelmén ohjausyksikkd muuntaa tdmén
vahvan mittauselimestéi saatavan signaalin ohjausyksikosté saatavaksi output-signaaliksi.

AL

Kuva 1-2. Pressduct0r®—teknologiaan perustuva anturi.
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Luku 2.1 Tietoa tastéa luvusta

Luku 2 Asennus

2.1 Tietoa tasta luvusta

2.2 Turvaohjeet

Jarjestelmén asennus vaikuttaa paljon sen toimintaan, tarkkuuteen ja luotettavuuteen. Kun asen-
nus tehddin asianmukaisesti, mittausjarjestelma toimii parhaalla mahdollisella tavalla. Noudat-
tamalla timén luvun ohjeita taytét tirkeimmaét asianmukaisen mekaanisen ja sdhkoasennuksen
vaatimukset.

Laite on tarkkuusmittalaite, jota on késiteltiva varoen, vaikka se onkin tarkoitettu ankariin kéyt-
toolosuhteisiin.

Ennen kuin aloitat asennustydt, lue kohdan Luku 1, turvaohjeet ja noudata niitd. Paikalliset laki-
sadteiset madraykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

2.3 Punnitusantureiden asennus

Asennusvaatimukset ja asennusohjeet:

. Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
. Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
. Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

. Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

. Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

. Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

3BSE029380R0105 Rev C
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttéopas
Luku 2 Asennus

2.4 Ohjausyksikon asennus
2.4.1 Kaapelin valinta ja kaapelointi

2.4.1.1 Suositeltava kaapelointi

Punnitusantureiden, ohjausyksikon ja sdhkdliitdntdjen véilinen kaapelointi on tehtdva huolelli-
sesti kytkentdkaavion 3BE028140D0065 (katso punnitusanturisi tyyppid vastaava liite) tai
tilauskohtaisten asiakirjojen mukaisesti.

Ulkoinen ilmaisin
PFEA111/112 (ei sisally ABB:n
toimitukseen)

Kaapeleiden suojavaipat on liitettava
- maadoituskiskoon, joka on
IP 20 -versio (sinetéimaton)

- I[P 65 -version kotelon sisalle asen-
nettuun maadoituskiskoon. (NEMA 4)

Verkkosyo6ttod \ n x 0.5 mm2
—»— ’) ;
3 x 1,5 mm? IP 65-version + suojavaippa
(NEMA 4)
——P»— Ohjausjarjestelmaan

——— »— Profibus-DP
(vain PFEA112)
kytkentarasian valille

O O
o o \ Punnitusanturinzsignaélit |
2 x 2 x 0,5 mm“ + suojavaippa
~
4 x 1,0 mm? + suojavaippa \ Punnitusanturin heratepiiri
Maks. 50 M ~—==—" | 2 x 2,5 mm?
Punnitusanturi A Punnitusanturi B

X X

Kuva 2-1. Suositeltava kaapelointi
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Luku 2.4.1 Kaapelin valinta ja kaapelointi

. Suurin sallittu kaapelivastus herédtepiirissé esitetddn taulukossa Taulukko 2-1.
Tarkista kaapelivastus punnitusanturin herétepiirissa ennen jarjestelméan kéayttoonottoa.

Taulukko 2-1. Suurin sallittu kaapelivastus

Punnitusanturi Suurin sallittu kaapelivastus
PFCL 301E 50
PFTL 301E 50
PFRL 101 50
PFTL 101 50
PFCL 201 50
PFTL 201 50

. Ali kytke umpijohtimia liittimiin. Al4 purista nastoja kierrejohtimiin.

. Punnitusanturin kaapeli on oltava luja nelijohdinkaapeli, katso Kuva 2-2. Signaalipii-
reille ja herétepiireille on kéytettdva
diagonaalisia johdinpareja.

A
C
Signaali . Punnitusanturin heratepiiri
D —_—
B

Kuva 2-2. Johtimien ryhmitys punnitusanturin kaapelissa

. Jakorasian ja ohjausyksikon véliset signaalit ja herdtesignaalit on kuljetettava erillisid kaa-
peleita pitkin. Esimerkki: a 2 x 2,5 mm? -kaapeli herétesignaaleille ja suojattu
2 %2 x 0,5 mm? -kaapeli, jossa on kierretyt parijohtimet, punnitusanturin signaaleille.

. Jos véhintddn kaksi ohjausyksikkdd synkronoidaan, kaapelissa on oltava suojavaippa tai
kierretyt parijohtimet.

*  Ohjausyksikdn ja laitteiden tai tuotantolaitteiston vélisen signaalikaapelin on oltava 0,5
mm? -kaapeli, jossa on suojavaippa.

»  Kaapeleiden suojavaipat on liitettdvé kupariseen maadoituskiskoon. Suojavaippojen liitdn-
nin enimmadispituus on 50 mm.

. Verkkosy6ton suojamaadoitusjohdin on liitettdva kotelon kupariseen maadoituskiskoon.
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Luku 2 Asennus

2.4.1.2 Hairiot

2.4.1.3 Synkronointi

Haéirididen vélttdmiseksi punnitusantureiden kaapelit on sijoitettava mahdollisimman kauaksi

kohisevista virtaldhteen kaapeleista. Suositeltu vihimmaisetéisyys on 0,3 m. Punnitusanturijér-
jestelmén ohjausyksikké muuntaa tdmén vahvan mittauselimesti saatavan signaalin ohjausyksi-
kosté saatavaksi output signaaliksi.

Seindédn asennettavaa ohjausyksikon IP 65 -versiota (NEMA 4) ei tarvitse synkronoida.

Jos samaan kaappiin asennetaan vahintadan kaksi ohjausyksikon IP 20 -versiota (sinetdimatto-
mid), ne on synkronoitava.

Synkronointi tapahtuu yhdistdmaélla kaikkien yksikdiden SYNC-liittimet ja X1:14-ruuviliittimet
ja kaikkien yksikoéiden X:15-ruuviliittimet. Toimenpiteessé on kéytettdva kaapelia, jossa on
kierretyt parijohtimet tai suojavaippa.

Jos yksi yksikko sammutetaan tai irrotetaan, jéljelld olevat yksikdt synkronoituvat silti.

PFEA111/112 PFEA111/112 PFEA111/112 | _ _ _ _| PFEA111/112
1 2 3 n
X1:15 14 X1:15 14 X1:15 14 X1:15 14
~ ~ M~
o) o A O

Kuva 2-3. Synkronointiliitanndt
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttéopas
Luku 2.4.2 PFEA111/112-ohjausyksikdn asennus

2.4.2 PFEA111/112-ohjausyksikon asennus

2.4.2.1 IP 65 -yksikkd (NEMA 4)

Ohjausyksikkd toimitetaan seindén asennettavassa kotelossa.

Valitse asennuspaikka, jossa kotelon kansi mahtuu aukeamaan kokonaan. Tarkista myds, ettd
kotelon edessé on riittdvésti tyotilaa.

Kotelossa on kaapelildpiviennit (PFEA 111 -ohjausyksikdssd viisi ja PFEA 112 -ohjausyksi-
kossé kuusi kaapelildpivientid).

Asennuskohdat
25219.91"] (reién kuva)

157 [6.18"] ’—( ~ a
T

\
y

N
/
162 [6.38"]

Sl Al |
el ]' =]
== == 1 /A A = 90.35") 102 [4.02")
@
: \ Huomautus.UL-vaatimusten tayttamiseksi verk-
\ / kovirtakaapelin kaapelilapivienti on korvattava
N UL-luetteloidulla metalliliittimella.
6 e 1 x kaapelille @ 6-12 [0,24"-0,47"]
Kierteitetty kotelo NPT-1/2":lle .
° o Kaapelilapi-
2 x kaapelille & 6-12 [0,24"-0,47"] ( Viennit
1] . PFEA 111
2 x kaapelille @ 4-8 [0,16"-0,31"]
- oooad
EN $ 106 [0.42"]
M+ A (2:1)
(4 asennusreiat) |
=
=2
mm (tuumaa) \S) </ S d l///\/l\,
SEE
120 [4.72"]

Kuva 2-4. PFEA 111/112 -ohjausyksikon asennusmitat
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Luku 2 Asennus

e/ S/ S/,

3 x kaapelia
varten @ 4 - B [0,16"-0,317]

3 x kaapelia
varten @ 6 - 12 [0,247-0,47"]

Kuva 2-5. PFEA 112 -ohjausyksikén kaapelildpiviennit

Kytke kaapelit liittimiin noudattaen liitteen B, C, D, E, F tai G kytkentdkaavioita asennetun
punnitusanturityypin mukaan.

HUOM.
Ali kytke umpijohtimia liittimiin. Al purista kiristimii kierrejohtimiin.

HUOM.

Ohjausyksikkd on suojattava verkkovirran tulolta sulakkeiden ja katkaisimen
avulla.
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttéopas
Luku 2.4.2 PFEA111/112-ohjausyksikdn asennus

2.4.2.2 IP 20 -versio (sinetoiméaton)

86 (3.38") 58 (2.30"]

mm (tuumaa)

1T
1T

I
I

swenee || [0 A

only PFEA 112

136 (5.35"]

Z rT
A i

5 Din rail 35 x 7,5 mm.
| = (EN 50022-35x7,5
E Vel .
I tai vastaava)
070 ] IUKU i

22 (0.85"]
®

14.[0.56"] 57.2 (2.25"]

Kuva 2-6. Asennusmitat

Kytke kaapelit liittimiin noudattaen liitteen B, C, D, E, F tai G kytkentdkaavioita asennetun
punnitusanturityypin mukaan.

HUOM.
Al4 kytke umpijohtimia liittimiin. Ald purista kiristimii kierrejohtimiin.

Maadoitus

PFEA111-20- ja PFEA112-20 -ohjausyksikon metallipohja liitetddn metalliseen DIN-kis-
koon, joka toimii ohjausyksikon maadoitusjohtimena.

Tama takaa hyvian maadoituksen sekd ohjausyksikon sisdiselle logiikalle ettd sahkdmagneet-
tiselle héirionsiedolle ja RF-héirididen emissiolle.

DIN-kisko on liitettdva kunnolla sdhkékaapin suojamaadoitukseen.

Paras korroosiokestdvyys saavutetaan kromatuilla DIN-kiskoilla (esim. kromikeltakasit-
tely). Kéyta jokaisen ruuvin kanssa tahtialuslevyd, kun kiinnitdt DIN-kiskon asennuspoh-
jaan.

Kun kiinnitdt DIN-kiskon asennuspohjaan, ruuvin halkaisijan on oltava véhintdsn 5 mm ja
ruuvien vélinen etdisyys saa olla enintddn 100 mm.
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Luku 2 Asennus

2.4.3 Maadoitus

Maadoitus on suoritettava huolellisesti, jotta laite toimii ongelmitta. Huomaa seuraavat seikat:

. Jos kaapelin vapaa (ilman suojavaippaa oleva) pituus ylittdd 10 cm, yksittiiset virta- ja
signaalijohdinparit on kierrettiva erikseen.

. Ulkoinen maadoituskaapeli on kiinnitettdvd yhteen maadoituskiskon ruuvipidikkeista.
. Kaikki kaapeleiden suojavaipat on liitettdivd maadoituskiskoon. Suojavaippojen liitinnin

pituuden on oltava alle 50 mm.

HUOM.

Kaapeleiden suojavaipat on maadoitettava vain toisesta paasta.

. Koska mittausjérjestelmén signaalin maadoitus on liitetty ohjausyksikon alustan maadoi-
tukseen, ohjausjarjestelmdédn kytkettyd ylempaa jarjestelmédi ei saa maadoittaa. Paras tapa
yhdistéd mittausjirjestelma ja ylempi jérjestelma esitetddn kuvissa Kuva 2-7 ja Kuva 2-8.

PFEA111/112

\_—ﬁ 0V Y T|>
. ov
- |
L T

Kuva 2-7. Liittdminen ylempddn jdrjestelmddn, jossa on eristetty tai differentiaalinen tulo

PFEA111/112
\___i > .

oV \;T’\— _jl:?_ AY I:
/ﬁ , oV

Kuva 2-8. Liittdminen ylempdcdn jdrjestelmddn erillisen erotusvahvistimen kautta
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Luku 2.5 MNS Select -lattiakaapin asennus

2.5 MNS Select -lattiakaapin asennus

2.5.1 Kaappien yhteenkiinnittaminen

Jos kaapit kiinnitetdén toisiinsa, kiytd toimitukseen sisdltyvad ruuvi-/pultti-sarjaa. Nelja M8-
ruuvia aluslevyineen ja muttereineen kulmasaranoihin ja kuusi M6-ruuvia noin Z1=500,
72=1000, Z3=1500 mm:n korkeudelle lattiasta, katso kuva Kuva 2-9. Kiristd M8-ruuvit (enin-
tdén 20 Nm) ja M6-ruuvit (enintdin 10 Nm).

=]

\

| o T ot
A

Kuva 2-9. Kaappien yhteenkiinnittdminen — Ruuvien sijoittaminen

2.5.2 Kaappien kiinnittaminen lattiaan

Kun kiinnitit kaapin lattiaan, kiinnitd nelja tai kuusi M12-ruuvia kuvan Kuva 2-10 osoittamiin
paikkoihin. Kaappirivin vasemmanpuoleisen kaapin jokaiseen kulmaan tulee yksi ruuvi, seuraa-
vien kaappien oikeaan reunaan kaksi ruuvia kuhunkin kaappiin. Alakulmien saranoissa on hal-
kaisijaltaan 14 mm:n aukot. Nédiden aukkojen ansiosta voit sditdé kaapin paikkaa sen jélkeen,
kun reiét on porattu lattiaan. Jos poraus on valttiméatonta, varmista, ettd polya tai muuta vierasta
ainetta ei padse kaapissa olevan laitteiston sisdéin. Muista vihimmaisetiisyys kaapista seiniin ja
kattoon. Kéyté aluslevyja lattian ja kaapin pohjan vélissi, jotta kaapin pohja tulee vaakatasoon.
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Luku 2 Asennus

Dfof

X W3 B W
}
e
—_— s r.f'k% = D e
m Nelja ruuvia : Kaksi “‘“Viaﬁﬁ L
‘ e m— e AR
' R N N R R e s =il - :

D=14 mm (0.6 tuumaa)

Kuva 2-10. Reikien sijoittaminen, kun kaappi kiinnitetddn lattiaan

Taulukko 2-2. Etdisyydet kuvassa Kuva 2-10

Symboli Etdisyys
X 69 mm
W3 602 mm
w 700 mm
Y 56 mm
D3 544 mm
Dtot 655 mm

2.5.3 Tilavaatimukset

Kaapin yleismitat ndkyvéat mittakaaviossa kohdassa Liite A.6 Piirustukset.

Kaapin sijoittamisessa patevét seuraavat sidnndt:

Kaapin yldpinnan ja katon, palkin tai ilmanvaihtokanavan tms. vilisen etdisyyden on
oltava vdhintddn 250 mm. Jos kaapelit tulevat sisdén yldpuolelta, etdisyyden on oltava
véhintdén 1 000 mm

Kaapin takaseindn ja seinén sekd kaapin sivuseinien ja seinén vilissd on oltava vahintédn
40 mm tyhjaa tilaa.

Jotta saranoin varustettu kehys tai ulommaisen kotelon ovi voisi aukeaa kokonaan osu-
matta viereiseen seinddn, etdisyyden seindén on oltava véhintdédn 500 mm rungon sarana-
puolella (vasen) tai 300 mm oven saranapuolella (oikea).

Kaapin edessé on oltava vdhintddn 1 metri tyhjéa tilaa. Oven on auettava kokonaan, jotta
tarkistus- ja huoltotoimenpiteet voidaan suorittaa vaivatta.

2-10
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Luku 2.6 PFXC 141 -jakorasian asentaminen

2.6 PFXC 141 -jakorasian asentaminen

PFXC 141 -jakorasioita kéytetdén yleensé Pressduct0r®—punnimsantureiden liitdnnoissd, kun
punnitusantureiden ja ohjausyksikon vilinen etdisyys on liian pitkd. Punnitusantureihin kiinni-

tetyt kaapelit ja ohjausyksikon kaapeli liitetddn jakorasiaan.

Jakorasia PFXC 141 asennetaan punnitusantureiden viereen ja sijoitetaan suojaisaan paikkaan,
johon kuitenkin padsee helposti késiksi.

Jakorasian mitat ndkyvét kuvassa Kuva 2-11.

Aukot, joita ei kéytetd, on tukittava.

Piirikaaviot, katso Liite A.5.3 Jakorasia PFXC 141.

220 [8.66"]
A
@ Q ( %—
N @) |
L1 || 111 P11 | | P11 ||
1 L1 L1 L1 L1 L1 1 @
\M e 8103.19")
D = 6-12 mm (kaapelilapivienti s.16)
Asennuskohdat
(reian kuva) A (1)
8(0.31] 204 [8.03"] (4 asennusreiét)
N
‘ ‘ / 5
i | | \ 1
= N =
o~ N < 1
* \ [ = T
\ \ S
o o E || 610247
N N N - - J g
Kuva 2-11. PFXC 141 -jakorasian mitat
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Luku 2 Asennus

2.7 Punnitusantureiden kytkeminen

Punnitusantureiden kytkemiseen liittyvit tiedot ovat kunkin punnitusanturityypin liitteessa. Ks.

alla oleva taulukko.

Punnitusanturityyppi

Kytkentakaaviot liitteessa

PFCL 301E B
PFTL 301E C
PFRL 101 D
PFTL 101 E
PFCL 201 F
PFTL 201 G

2-12
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Luku 2.8 Liséyksikbiden kytkeminen

2.8 Lisayksikoiden kytkeminen

2.8.1 PXUB 201 -erotusvahvistin (vain IP 20 -versiota kaytettaessa)

PXUB 201 -erotusvahvistinta kdytetidan, kun tarvitaan tulo- ja ldhtokaapelin vélista tai virtaldh-
teen ja tulo- tai lahtokaapelin vélistd galvaanista eristystd. Katso Luku A.5.1 Erotusvahvistin

PXUB 201.

PXUB 201 -erotusvahvistin asennetaan DIN-kiskoon. PXUB 201 kytketi4n ruuviliittimin.

PXUB 201 kytketadn tavallisesti ohjausyksikon kanssa samaan +24 V DC -virtaldhteeseen.

Jos PXUB 201 asennetaan liitinryhmén ldheisyyteen, ohjausyksikon ja PXUB 201:n vélisessa
kaapelissa ei tarvita suojavaippaa.

PFEA111/112 PXUB 201
P X1
Jannite Aja B | 11 , 3
lahto- T +
o v 12 | 4 ‘D >— +
o v X1:2 8|

Kuva 2-12. PXUB 201 -erotusvahvistimen normaali kytkentd

2.8.2 Virtalahde SD83x

Jos 24 V ei ole kéytettdvissd, virtaldhteitd SD831, SD832 ja SD833 voidaan kéyttda IP 20 -ver-

Taulukko 2-3. PFEA111/112 -ohjausyksikdiden mddrd, joka voidaan jdnnitteistdd.

sioiden virtaldhteina.

Virtaldhde asennetaan DIN-kiskoon.

Kaikkien kolmen virtaldhteen padkayttojannite on
. 115 VAC (90-132V), 100 V—-10 % 120 V:iin + 10 %
* 230 VAC (180-264 V), 200V —10 % 240 V:iin + 10 %

Virtaldhde PFEA111 PFEA112
SD831 (3A) 6 6
SD832 (5A) 12 12
SD833 (10 A) 24 24

—_— —

>
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Luku 3.1 Tietoa tastéa luvusta

Luku 3 Kayttoonotto

3.1 Tietoa tasta luvusta

3.2 Turvaohjeet

Tama luku sisdltdd rainan kireydenmittausjérjestelmin kéyttdonotossa tarvittavat tiedot.

Rainan kireydenmittausjirjestelmi on asennettava luvun Luku 2 Asennus ja liitteiden (B, C, D,
E, F tai G) ohjeiden mukaisesti asennetun punnitusanturityypin mukaan.

Ennen kéyttdonottoa on oltava seuraavat tiedot:

1.
2.

Punnitusanturityyppi ja nimelliskuorma, katso asennettu punnitusanturityyppi liitteesta
Kohdetyyppi, katso Luku 3.12.2

—  Normaali tela (kaksi punnitusanturia)

—  Yksipuolinen mittaus (yksi punnitusanturi)

Rainan suurin sallittu kireys

Halutut 14htosignaalitiedot annetulla rainan kireydella

Tiedonsiirtotiedot, katso Luku 3.13

Ennen kuin aloitat kdyttoonoton, lue kohdan Luku 1 Johdanto turvaohjeet ja noudata niité. Pai-
kalliset lakisddteiset madrdykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

3.3 Valttamattomat apuvalineet ja dokumentaatio

Seuraavat apuvilineet tarvitaan:

Kytkentékaavio

Huoltotyokalut
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.4 Ohjaustaulun painikkeiden kaytto

3.4.1 Navigointi ja vahvistus

Naytto Painike Kaytto

Siirtyy edelliseen valikkoon. Toisinaan

== painiketta on painettava vahintaan kaksi
ABB @ Fower @ st =&‘= kertaa, jotta laite siirtyy haluttuun valik-
koon.
Set Language. - —
[English] E Siirtyy ylospain luettelossa.
|
me— Siirtyy alaspain luettelossa.
ENE A= W= == E Siirtyy seuraavaan paavalikkoon.
I

OK-painike (kuittaus). Vahvistaa valin-
nan tai parametrin asetuksen.

i
Ii

3.4.2 Numeroarvojen ja parametrien vaihtaminen

SetTensionAt10V NominalLoad
XXXXXX N ZZ kN ZZ Ibs

. X tarkoittaa numeroarvoa.

. Z tarkoittaa, ettd parametri voidaan valita luettelosta.

SetTensionAt10V NominalLoad
[XXXXXX] N [ZZ kN ZZ 1bs]

Muuta numeroarvoa, X, tai parametria, Z, painamalla 2. Numeroarvo tai parametri siirtyy sul-
keisiin [ XXXXXX] tai [ZZ], jolloin sitd voidaan muuttaa.

Jos kyseessi on Z -parametri, kiytd =&= ja =¥ liikkuaksesi ylos- ja alaspiin luettelossa. Kun
haluttu arvo on niytdssd, paina 5. Kun painetaan 2, uusi parametriarvo tallennetaan ja
arvon molemmin puolin olevat sulkeet katoavat.

Jos olet painanut =Z, jolloin parametri siirtyy sulkeiden sisédn, voit peruuttaa arvon syottami-
sen painamalla SX=. Z&=:n ja =¥=:n avulla tekemiisi valintoja ei tallenneta. Jos painetaan =Xz,
vanha arvo nékyy ilman sulkeita.

Numeroarvoa muutetaan painamalla 52, jolloin arvo siirtyy sulkeiden sisddn. Ensimméinen
numero voidaan muuttaa painikkeilla =&= ja =¥=. Kun ensimmiinen numero on muutettu, paina
7. Toinen numero voidaan muuttaa painikkeilla =& ja =¥=. Kun viimeinen numero on muu-
tettu ja painetaan 7=, uusi arvo tallennetaan ja se nékyy ilman sulkeita.

Jos numeroarvoa sydtettiessi painetaan X5, kohdistin palaa edellisen numeron kohdalle. Pai-
namalla EX riittdvin monta kertaa siirryt pois arvojen syéttotilasta ja vanha arvo nikyy ilman
sulkeita.

3-2
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Luku 3.5 Valikon yleiskatsaus

3.5 Valikon yleiskatsaus

Kéyttévalikot 1)
3
WebTension S=>5s )

ON ———

|=
Tension A

ON ]

|==

Tension B

|==
TensionDiff A-B
ON

|==

Error and warning 2)
messages

1) Kayttdvalikot kuvataan luvussa
4.7.

2) Virheilmoitukset ja varoitukset
kuvataan luvussa 6.6.

3) Paina =z 5 sekunnin ajan, niin
paaset ensimmaiseen konfigu-
rointi- ja huoltovalikkoon.

4) Tama valikko avautuu, jos yksi-
koksi on asetettu N/m, kN/m,
kg/m tai pli.

5) Huom! Tassa yleiskatsauksessa
ei kasitellad vahvistuskysymyksia,
joita joissakin alavalikoissa esi-
tetdan. Asetusten tekeminen on
vahvistettava kyseisissa vali-
koissa.

Konfigurointi- ja huoltovalikot

FastSetUp
Katso 3.8

=

PresentationMenu

Katso 3.12.1
|=

SetObject
Katso 3.12.2
|==

NominalLoad
ZZ kN ZZ Ibs

==

ZeroSet
Katso 3.12.4
l ==

SetWrapGain
Katso 3.12.5

l >~
VoltageOutput
Katso 3.12.6

E =
CurrentOutput
Katso 3.12.7

(E =

5)

MiscellaneousMenu

Katso 3.12.8
=

ServiceMenu
Katso 3.12.9

Nopea kayttddnotto voidaan tehda kahdella
tavalla sen mukaan, kuinka kiertovahvistus on
asetettu.

Kieli, yksikkd, rainan leveys 4ja haluttu desi-
maalien maara asetetaan esitysvalikossa.

Valitse normaali tela (2 punnitusanturia), yksi-
puolinen mittaus (punnitusanturi A) tai yksipuo-
linen mittaus (punnitusanturi B).

Tarkista nimelliskuorma punnitusanturin kil-
vesta. Valitse luettelosta nimelliskuorma painik-
keella =& tai =F. Vahvista valinta painamalla
==

Nollausta kaytetaan tasaamaan punnitusantu-
rin nollasignaalia ja taaran painoa.

Kiertovahvistus maaritetaan riippuvien paino-
jen avulla tai laskemalla.

Aseta |ahtdjannite-, suodatus- ja kireysasetuk-
set.

Aseta lahtdvirta-, suodatus- ja kireysasetukset.

Téassa valikossa valitaan Profibus-parametrit tai
oletusasetukset.

Nayta punnitusantureiden A ja B suurimman
sallitun kuorman ja virtapoikkeaman asetuksia.
Palauta suurimman kuorman muistin ja poik-
keaman alkuarvot. Punnitusanturin signaalei-
den simulointi.
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.6 Opas vaiheittaiseen kayttoonottoon

Vaihe Mittaus Katso
alaluku
1 Tarkista, etta paakayttdjannite on kytketty pois paalta.
2 Tarkista, etta kaikki kaapeloinnit ovat kytkentdkaavioiden Liite
mukaisia. B,C,D,E,F
tai G
3 Tarkista kayttojannite 3.7
DIN-kiskoon asennettu IP20-yksikkd (sinetdimaton)
Nimellinen 24 V DC, toiminta-alue 18-36 V DC, X1:1-2
Seindan asennettava IP65-yksikkd (NEMA 4)
85-264 V AC (100 V -15% 240 V:iin + 10%), 45-65 Hz, X9:1-2
Nimellinen 24 V DC, toiminta-alue 18-36 V DC, X1:1-2
4 Tee perusasetukset (tarvittaessa) 3.7
5 Ota jarjestelma kayttéon:
Nopea kayttéonotto 3.8
Taydellinen kayttdéonotto 3.1
6 Tarkista punnitusanturin signaalin napaisuus 3.9
7 Tarkista punnitusanturin toiminta 3.10
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Luku 3.7 Perusasetusten tekeminen

3.7 Perusasetusten tekeminen

Kun ohjausyksikko kytketdén paélle ensimmadisen kerran toimituksen jalkeen, jarjestelma
kehottaa tekemédn seuraavat asetukset: SetLanguage ja SetUnit. Namai asetukset on tehtévé,
jotta kdyttodnotto voidaan suorittaa loppuun. Kieli ja yksikkd voidaan muuttaa tarvittaessa

mydhemmin.
1 SetLanguage
[English]
=7
2 SetUnit
[N]
} ==
= 1=
3 SetWebWidth
[XXXXXX]
! ==
SINES
4 SetDecimals
[X]
= =
5 FastSetUp

3.8 Nopea kayttoonotto

Valitse haluamasi kieli luettelosta painikkeilla =& ja
. English on oletusasetus.

Vahvista valinta painamalla Sz.

Valitse haluamasi mittayksikko luettelosta painik-
keilla Z&= ja 2¥=. N (Newton) on oletusasetus.
Vahvista valinta painamalla &Z=.

SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun
valittu yksikkd on N/m, kN/m, kg/m tai pli.

Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuu-
maa).

Valitse desimaalien maara luettelosta painamalla
&= ja O

Vahvista valinta painamalla =Z.

Aloita nopea kayttddnotto painamalla 5.
Katso Luku 3.8.

Jos haluat tehda taydellisen kayttédnoton, siirry eril-
lisiin asetusvalikoihin painamalla =¥.
Katso Luku 3.11.

Nopean kéyttoonoton avulla ohjausyksikko otetaan kayttoon mahdollisimman vihin toimenpi-
tein. Jarjestelma esittdd kysymyksié ja pyytdd arvoja. Valinnat ja parametriasetukset on tehtiva,
jotta ohjausyksikko voi tehdad mittauksia.

Nopeassa kéayttoonotossa tehddén vain rajallinen mairé valintoja ja parametriasetuksia. Kaikki
muut parametrit jadvit oletusarvoihin. Katso Liite A.4 Oletusasetukset.

Nopea kdyttoonotto voidaan tehdé kahdella tavalla sen mukaan, kuinka kiertovahvistus on ase-

tettu.

Kiertovahvistus voidaan asettaa valitsemalla "Riippuva paino" (HangWeight) tai "Anna kierto-

vahvistus" (EnterWrapGain).

. Jos kaytét riippuvia painoja, katso Luku 3.8.1.

. Jos kaytit kiertovahvistusta, katso Luku 3.8.2.

Riippuvat painot ja kiertovahvistus késitellaan luvussa Luku 3.12.5.
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.8.1 Nopea kayttoonotto riippuvien painojen avulla

Téssé kireydenmittausjérjestelméssé kiertovahvistus on helpointa asettaa kayttamalla tiettya
painoa, joka kuormittaa telan keskikohtaa tarkasti rainarataa pitkin kulkevalla kdydell.

Kaikkien telojen on
oltava vapaasti
pyOrivia johtoteloja.
Maarita rainarata
vain [ahimmilla
teloilla, jotta kitka-
havio pysyy pie-
nena.

Punnitusanturin
tukema tela

Kuva 3-1. Kiertovahvistuksen asetus riippuvilla painoilla (esimerkki asennuksesta)

Suorita nopea kayttoonotto riippuvilla painoilla alla olevien vaiheiden mukaisesti.

WebTension

'S

FastSetUp

1

==

SetWebWidth

[XXXXXX]

S =

=

SetWrapGain

[HangingWeights]
==

'S

CelilsOnRoll
[2]

=7
=i ¥

NominalLoad
[1 kN 225 Ibs]

'S

ZeroSet
[Yes]

=7
='S

WithNoTension
PressOkToZeroSet

==

=S

>5

SZ sekuntia
EE

Paina =z 5 sekunnin ajan, niin paaset nopean kadytté6n-
oton valikkoon.

Aloita nopea kayttdonotto painamalla Z.

SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun valittu
yksikkd on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

Valitse riippuvat painot luettelosta painikkeilla =& ja .
Vahvista valinta painamalla SZ.

Valitse luettelosta telaa tukeva punnitusanturimaara (2 tai
yksipuolinen A tai yksipuolinen B) painikkeilla == tai =¥¢.
Vahvista painamalla =Z.

Tarkista nimelliskuorma punnitusanturin kilvesta.
Valitse luettelosta nimelliskuorma painikkeella &= tai =¥
Vahvista valinta painamalla SZ.

Nollausta kaytetaan tasaamaan punnitusanturin nollasignaa-
lia ja taaran painoa.
Nollaus pitaa tehda, kun telaan ei kohdistu kireytta.

1. Tarkista, etta telaan ei kohdistu kuormaa.

2, Paina =z, jolloin arvo nollataan. "ActionDone” on nay-
tdéssa sekunnin ajan vahvistuksena nollauksesta.
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Luku 3.8.1 Nopea kéyttéénotto riippuvien painojen avulla

10

1

12

13

14

15

16

HangWeight
[XXXXXX] N

]
i

=S

VoltageOut?

[Yes]

== Ei (No)
L
=S

SetTensionAt10V
[XXXXXX] N

-Hil

'S

FilterSettings
[250 ms 1,5 Hz]

==
=S

CurrentOut?
[Yes]

== Ei (No)

'S

SetTensionAt20mA
[XXXXXX] N
5 =

FilterSettings
[250 ms 1,5 Hz]

V=

Valikkoon
WebTension %
Finished

=7 PressOk

% Kylla (Yes)

% Kylla (Yes)

1. Kohdista telaan tunnettu paino (katso Kuva 3-1).
2. Nappaile paino. Vahvista painamalla Z.

Valitse Kylld ja aseta Iahtéjannite painamalla EZ.

Anna 10 V:a vastaava kireysarvo.
Vahvista painamalla 5Z.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
tai 1 500 ms) painamalla =& tai =¥. Vahvista painamalla

==.
Valitse Kylld ja aseta Iahtdvirta painamalla 5Z.

Vahvista painamalla =Z=.

Anna 20 mA:a vastaava kireysarvo.
Vahvista valinta painamalla SZ.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
tai 1500 ms) painamalla &= tai =¥=. Vahvista painamalla z.

Lopeta nopea kayttdonotto ja siirry kayttdvalikkoon paina-
malla SZ.

Riippuva paino -valikossa (Hang Weight) ei voida kayttda yksikoitd N/m, kN/m, kg/m ja pli. Jos
jokin ndistd yksikdistd on valittu esitysvalikossa, Riippuva paino -valikon yksikkd ndytetdén ja
annetaan taulukon Taulukko 3-1 mukaisesti.

Taulukko 3-1. Riippuva paino -valikossa kdytetyt yksikot.

Esitysvalikossa valittu

Riippuva paino -valikossa nay-

yksikko tetty ja annettu yksikko
N/m N
kN/m kN
kg/m kg
pli Ibs

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.8.2 Nopea kayttoonotto kiertovahvistuksen avulla

1

10

11

12

13

WebTension

==
=% 'r
FastSetUp

2= +
SetWebWidth
XXXXXX

= =
SetWrapGain
[WrapGain]

=% ==

CellsOnRoll
[2]

=

NominalLoad
[1 kN 225 Ibs]

=X=
ZeroSet
[Yes]
==
==
WithNoTension
PressOkToZeroSet

==
5'S

EnterWrapGain
[XX.XX]SeeManual
==

=X=

VoltageOut?

[Yes]
S=Ei(No) 5E

'S

>5
sekuntia

Kylla (Yes)

SetTensionAt10V
[XXXXXX] N

'S

=74

==

FilterSettings
[250 ms 1,5 Hz]

=74

==
CurrentOut?
[Yes]

SEEi(No) 55

'S

Kylla (Yes)

Paina =Z 5 sekunnin ajan, niin paaset nopean kayttéonoton
valikkoon.

Aloita nopea kayttéonotto painamalla ==.

SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun valittu
yksikké on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

Valitse luettelosta kiertovahvistus painikkeella =& tai =¥=.
Vahvista painamalla SZ.

Valitse luettelosta telaa tukeva punnitusanturimaara (2 tai
yksipuolinen A tai yksipuolinen B) painikkeilla =& tai =¥¢.
Vahvista painamalla 5.

Tarkista nimelliskuorma punnitusanturin kilvesta.

Valitse luettelosta nimelliskuorma painikkeella &= tai =¥.
Vahvista painamalla 5Z.

Nollausta kaytetdan tasaamaan punnitusanturin nollasignaa-
lia ja taaran painoa.
Nollaus tehdaan, kun telaan ei kohdistu kireytta.

1. Tarkista, etta telaan ei kohdistu kuormaa.
2. Paina &2, jolloin arvo nollataan. "ActionDone” on nay-
tdssa sekunnin ajan vahvistuksena nollauksesta.

Anna laskettu kiertovahvistus. Kiertovahvistuksen laskemi-
seksi katso asennettu punnitusanturityyppi liitteesta B, C, D.
E, F tai G.

Vahvista valinta painamalla SZ.

Valitse Kylld ja aseta lahtdjannite painamalla 5Z.

Anna 10 V:a vastaava kireysarvo.
Vahvista painamalla EZ.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
tai 1500 ms) painamalla &= tai =¥=. Vahvista painamalla 5.

Valitse Kylld ja aseta lahtovirta painamalla Sz.

3-8
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Luku 3.9 Punnitusanturin signaalin napaisuuden tarkistus

14

15

16

3.9

SetTensionAt20mA
[XXXXXX] N

FilterSettings
[250 ms 1,5 Hz]
==
Valikkoon
WebTension ﬁ

Finished
= PressOk

Anna 20 mA:a vastaava kireysarvo.
Vahvista valinta painamalla Z=.

Valitse luettelosta suodatusasetukset (15, 30, 75, 250, 750
tai 1500 ms) painamalla &= tai =¥=. Vahvista painamalla 2.

Lopeta nopea kayttdoonotto ja siirry kayttovalikkoon paina-
malla SZ.

Punnitusanturin signaalin napaisuuden tarkistus

Téma on yksinkertainen tapa tarkistaa, ettd punnitusanturit on kytketty lahettdméén positiivinen
lahtosignaalin muutos ohjausyksikostd, kun rainan kireys kasvaa.

1. Paina kédelld (mahdollisimman ldheltd kennoa) lisakuormaa ratakireyden synnyttimaéan
suuntaan. Tarkista samalla kasvaako mitattu voima positiiviseen suuntaan elektroniikan
néytolld. Jos ndyton lukema on negatiivinen, kdanné punnitusantureiden ja ohjausyksikon
vélinen signaalikytkenta.

HUOM.

Jos et tiedd, mihin suuntaan voima toimii, kytke punnitusanturit A ja B samaan

voiman suuntaan.

Jos haluat muuttaa punnitusanturi A:n napaisuuden, vaihda liittimet X1:5 ja 6 keskenédén
(A+:ssaja A-:ssa).

Jos haluat muuttaa punnitusanturi B:n napaisuuden, vaihda liittimet X1:9 ja 10 keskendin
(B+:ssa ja B-:ssa).

Kun olet muuttanut punnitusantureiden napaisuuden, tarkista, ettd ndyton lukema on posi-
tiivinen, kun rainan kireys kasvaa.

3.10 Punnitusanturin toiminnan tarkistus

Riippuva paino -menetelmai voidaan kéyttdd myds punnitusantureiden toiminnan testaamiseen,

katso Luku 3.8.1.

Koysi asetetaan rainaradalle mahdollisimman léhelle toista punnitusanturia. Lahtosignaali mer-

kitadn muistiin ja koysi siirretddn ldhelle toista punnitusanturia. Tarkista, ettd 1aht6signaalin
poikkeama on pieni.

Kuva 3-2. Punnitusanturin toiminnan testaus

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.11 Taydellinen kayttoonotto

3.11.1 Yleiskatsaus

Taydellisessa kayttoonotossa kiytetddn useita pii- ja alavalikkoja. Pddvalikot ovat oheisessa
taulukossa siind jarjestyksessd, missd ne esitetddn tdydellisen kiyttdonoton eri vaiheissa. Taulu-
kossa on myos yleiskatsaus valinnoista ja parametriasetuksista, jotka voidaan tehdi kaikissa

padvalikoissa.

Taydellisen kayttoonoton kuvaus: Luku 3.12.

Tarkemmat
Paavalikot Valinnat ja parametriasetukset tiedot
luvussa
PresentationMenu Aseta kieli. 3.121
Aseta yksikko / rainan leveys.
lE Aseta desimaalit.
SetObject Aseta kohdetyyppi. 3.12.2
- Normaali tela (punnitusanturit A ja B) tai
li - yksipuolinen mittaus (punnitusanturi A tai
B)
NominalLoad Aseta nimelliskuorma. 3.12.3
1000 N 225 Ibs
EZ
ZeroSet Nollaa punnitusanturit. 3.12.4
EZ
SetWrapGain Aseta riippuvat painot (vallitseva voima) tai 3.12.5
. Aseta kiertovahvistus (laskettu arvo).
EZ
VoltageOutput Tee suodatinasetukset. 3.12.6
o Aseta suuri kireysarvo ja suuri 1ahtéjannite.
15 Aseta alhainen kireysarvo ja alhainen lahto-
jannite. Aseta suuren ja alhaisen lahtojannit-
teen rajat.
CurrentOutput Tee suodatinasetukset. 3.12.7
o Aseta suuri kireysarvo ja suuri Iahtdvirta.
lE Aseta alhainen kireysarvo ja alhainen 1aht6-
virta.
Aseta suuren ja alhaisen lahtdvirran rajat.
Miscellaneous Aseta Profibus-kenttavaylan osoite ja mit- 3.12.8
Menu tausalue.
lE Palauta kaikki arvot oletusasetuksiksi.
ServiceMenu Lue huoltotiedot. 3.12.9

Palauta punnitusanturin A suurin kuorma.
Palauta punnitusanturin B suurin kuorma.
Aktivoi/deaktivoi simulaatio.
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Luku 3.12 Téydellisen kayttéénoton vaiheet

3.12 Taydellisen kayttoonoton vaiheet

Téssé luvussa kasitellddn tdydellinen kayttoonotto vaiheittain ja kaytettidvissa olevat asetusvali-
kot ja niihin liittyvit parametrit, tiedot ja asetukset.

3.12.1 Esitysvalikko

WebTension

i
0

\'%
[@)]
/2]

FastSetUp

]

Presentation-
Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

3.12.1.1 Aseta kieli.

Valikosta FastSetUp

rtons - st 2 =
PresentationMenu =Y=— SetLanguage =“=—> SetLanguage
5= zz ~EX= [2Z]
= = =
SetUnit 2= SetUnit
Valikkoon SetObjeetsis 2442 = [2222] E—|
= Sl S—
=K
SetWebWidth S~ S)gt(\)l(V;)tz\)l(Vidth
—E).<= XXX)E(XX‘ . S [ ] E—l
K
SetDecimals E/=— SetDecimals
= z == [2]

L

}

Kuva 3-3. Esitysvalikon pdd- ja alavalikot

Valitse kieli [2Z], yksikko [ZZZZ] ja desimaalien mdérd [Z] luettelosta ylos- ja alas-ndppdimilla.
SetWebWidth-valikko 16ytyy ainoastaan, kun valittu yksikkd on N/m, kN/m, kg/m tai pli.

Valittavana ovat seuraavat kielet:

. englanti

. saksa

. italia

. ranska

. portugali
*  japani

3.12.1.2 Aseta yksikko.

Valittavana ovat seuraavat yksikot:
. N (newton)

. kN (kilonewton)

. kg (kilogramma)

. Ibs (naula Yhdysvalloissa)
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Luku 3 Kéyttéénotto

*  N/m (newton/metri)

* kN (kilonewton/metri)

*  kg/m (kilogramma/metri)

*  pli (naulaa lineaarista tuumaa kohden)

Jos valittu yksikko on N/m, kN/m, kg/m tai pli, rainan leveys on asetettava.

Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

3.12.1.3 Aseta rainan leveys
SetWebWidth-valikko on saatavilla ainoastaan, kun valittu yksikké on N/m, kN/m, kg/m tai pli.
Rainan leveyden oletusasetus on 2 m (78,740 tuumaa).

Muoto on XX.XXX, jos leveys annetaan metreind, ja XXXX.XX, jos leveys annetaan tuumina.
Rainan suurin sallittu leveys on 50 m (1968,5 tuumaa).

3.12.1.4 Aseta desimaalit.

Téssé valikossa voidaan asettaa ndytettdvien desimaalien méard. Desimaalien méérdksi voidaan
asettaa luku 0—5 punnitusanturin nimelliskuorman ja esitysyksikon mukaan.

Set decimals -toimintoa késitellddn tarkemmin luvussa Luku 4.6.
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Luku 3.12.2 Aseta kohde

3.12.2 Aseta kohde

WebTension

FastSetUp
Presentation-
Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

|||
\
I

o

)

Valikosta PresentationMenu

|==
SetObject ==~ AreYouSure /= SetObject 5=
zz =5 [2Z] ==
~ !

Valikkoon NominalLoad

Kuva 3-4. Aseta kohde -valikot

Valitse kohdetyyppi [ZZ] luettelosta ylos- ja alas-nédppdimilld.

Valittavana on kolme kohdetyyppia.

*  Normaali tela (jos punnitusanturit A ja B on liitetty telaan)

Normaali tela
Kaksi punnitusanturia, joilla on erilliset signaalit.

PFEA111/112

Signaalitulo
A
B

Kuva 3-5. Kohdetyypin normaali tela

. Yksipuolinen A-mittaus (jos vain punnitusanturi A on liitetty telaan).

Yksipuolinen A-mittaus

Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112
'-' Signaalitulo
[ | A A

Kuva 3-6. Kohdetyypin yksipuolinen A-mittaus

. Yksipuolinen B-mittaus (jos vain punnitusanturi B on liitetty telaan).

Yksipuolinen B-mittaus
Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112

B SBignaaIitqu

Kuva 3-7. Kohdetyypin yksipuolinen B-mittaus

Kun yksipuolinen A- tai B-mittaus on valittu, mitattu signaali kerrotaan kahdella ja esitetédédn

nédytdssd rainan kireytend ja analogisena lahtona.

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.3 Nimelliskuorma

WebTension

FastSetUp
Presentation-
Menu

SetObject

NominalLoad

Ill
i

"R

]

Valikosta SetObject

|==
NominalLoad =Z=— NominalLoad
ZZ kN ZZ Ibs 5= [ZZ kN ZZ Ibs] ==
- ) =]
==

Valikkoon ZeroSet

Kuva 3-8. Nimelliskuorma-valikot

Nimelliskuorma valitaan alla olevasta luettelosta, ja sen on oltava sama kuin punnitusanturin
kilpeen merkitty nimelliskuorma. Punnitusanturin nimelliskuorma esitetdén samalla rivilld

ZeroSet yksikkoind kN ja Ibs.
SetWrapGain Valittavana ovat seuraavat nimelliskuormat:
Taulukko 3-2. Nimelliskuormat
VoltageOutput
CurrentOutput [kN] [Ibs]
0,1 22
Miscellaneous
Menu 0,2 45
ServiceMenu 0,5 112
1,0 225
2,0 450
5,0 1125
10 2250
20 4500
50 11250
100 22500
200 45000
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Luku 3.12.4 Nollaus

3.12.4 Nollaus

WebTension

i
I

\'%
()]
()

FastSetUp

]

Presentation-
Menu

SetObject

)

]

NominalLoad

[Hi

ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

Nollausta kéytetddn tasaamaan punnitusanturin nollasignaalia ja taaran painoa.

Nollauksen alue on +2 X F ., (punnitusanturin nimelliskuorma).

Valikosta NominalLoad

| ==
ZeroSet =Z=— AreYouSure 5/Z=— ActionDone
== (nakyvissa 1 sekunnin ajan)
= |

Valikkoon SetWrapGain

Kuva 3-9. Nollaus-valikot

HUOM.

Nollaus tehdéén, kun telaan ei kohdistu kireytta.

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.5 Aseta kiertovahvistus

Rainan kireyden ja punnitusanturista mitatun voiman vélinen suhde on mééritettdva, jotta ndy-
tosséd voidaan esittdd vallitseva rainankireys.

Suhde on skaalauskerroin, josta kdytetddn nimitysté kiertovahvistus.

Kiertovahvistus médrdytyy mittaustelassa olevan rainan kiertokulman ja punnitusantureiden
suuntauksen mukaan. Siksi kiertovahvistus mairaytyy vallitsevan asennustavan mukaan.

Yhtilo:

) T (kireys) = kiertovahvistus x Fg (rainan kireyden voima punnitusanturin mittaussuunnassa)
WebTension
=
>5 .
Fast SetUp Vallkcﬁa ZeroSet
= i S e =
Presentation- SetWrapGain ==— HangWeight =/=—> HangWeight =
Menu ~ ~5e XXXXiX.X N =5 XXXXXX.X] N
SetObject >~ = A -
E = EnterWrapGain =/=— EnterWrapGain
NominalLoad Valikkoon =5 —— 5 XX.XX] E—‘
— r
ES VoltageOutput
ZeroSet
= Kuva 3-10. Kiertovahvistus-valikot
SetWrapGain
Rainan kireyden ja punnitusantureista mitatun voiman vélinen suhde voidaan selvittda kahdella
Voltage Output tavalla: riippuvilla painoilla tai laskemalla.
Current Output e Riippuvilla painoilla (Valikko HangWeight)
Asenna tarkasti rainarataa pitkin kulkeva kdysi ja kiinnitd siihen tietty paino.
Miscellaneous Kd&yteen ripustettu paino jiljittelee vallitsevaa rainan kireytti. Ohjausyksikkd mittaa voi-
LA man, jonka paino kohdistaa punnitusantureihin.
ServiceMenu Kun rainan kireys (T) ja sitd vastaava mitattu voima (Fg) tunnetaan, ohjausyksikko laskee
suhteen T / Fp, ja tallentaa arvon kiertovahvistuksena.
Kun rainan kireys on kohdistettu telaan, ohjausyksikko laskee rainan kireyden kertomalla
punnitusantureista mitatun voiman kiertovahvistuksella.
Kun toimenpide riippuvilla painoilla on tehty, ohjausyksikon laskema kiertovahvistus on
luettavissa EnterWrapGain-valikosta.
Kaikkien telojen on
oltava vapaasti
pyorivia johtoteloja.
Maéarita rainarata
) ) vain l1ahimmilla
Punnitusanturin ) Koysi | teloilla, jotta kitka-
tukema tela havid pysyy pie-
nena.
Kuva 3-11. Kiertovahvistuksen asetus riippuvilla painoilla (esimerkki asennuksesta)
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Luku 3.12.5 Aseta kiertovahvistus

e Laskemalla (Menu EnterWrapGain)

Kiertovahvistus on skaalauskerroin, joka vastaa rainan kireyden (T) ja rainan kireyden voi-
makomponentin (Fp) vélistd suhdetta punnitusanturin mittaussuunnassa.

Kiertovahvistusalue on 0,5-20. Jos kiertovahvistus yritetdédn asettaa alueen ulkopuolelle,
néytossd on ilmoitus "WrapGainTooLow” tai ”WrapGainTooHigh”. Kiertovahvistus
voidaan asettaa resoluutiolla 0,01.

Seuraavissa esimerkeissd kuvataan kiertovahvistuksen laskentaperiaatetta:

Kiertokulma Kiertokulma
5 T T T
v FR
T T T Fr Asennukset, joissa Fr
on pienempi kuin T
Fr
Fr=2T Fr=T Fr<T
Kiertovahvistus =T Kiertovahvistus = T Kiertovahvistus =
Fr Fr Fr
Kiertovahvistus =% =0,50 Kiertovahvistus =.I— =1,00
Kiertovahvistus = 0,50 Kiertovahvistus = 1,00 Kiertovahvistus = > 1
(Kiertovahvistuksen pienin arvo) (Kiertovahvistuksen

suurin sallittu arvo on 20)

Katso kiertovahvistuksen laskeminen asennetulla punnitusanturityypilld liitteestd B, C, D,
E, F tai G.
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.12.6 Lahtojannite

EBIETEE — Valikosta SetWrapGain
>5s lE . .
FastSetUp VoltageOutput =v=> FilterSettings =/=~ FilterSettings
E <5_“£—_EZstZZHz 4J=E[ZstZZHz] ==
Presentation- =S ~ = ¢ ]
Menu E 5 HighTension S/~ HighTension
SetObject Valikkoon =3 WOOOXXN .5 POCOOXXIN 5=
EZ CurrentOutput > = ! —
NominalLoad HighOutput =/=> HighOutput
> | XXXXV <=5 XXXV =
ZeroSet x = t
= LowTension S/~ LowTension
SetWrapGain E— XXX)&(.X N == POOOOX.XT N %w
£ > = !
VoltageOutput LowOutput ==~ LowOutput
| o XXXXV 5= [XXXX] V =
CurrentOutput =5 = t
HighLimit =/Z=> HighLimit
Miscellaneous L == XXXXV <55 [XXXX] V ==
Menu x =t mll
ServiceMenu LowLimit SZ=> LowLimit
| o XXXXV =5 [XXXX] V

+ =

Kuva 3-12. Lihtojdnnite-valikot
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Luku 3.12.6 Lé&htéjénnite

Seuraavat parametrit voidaan asettaa:

. Suodatusasetukset)

Katso Taulukko 3-3.

. Suuri kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 2 000 N)

. Suuri 1dht6, (oletusasetus = +10 V)

. Alhainen kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 0 N)

. Alhainen 13ht6, (oletusasetus = 0 V)

. Yléraja, (oletusasetus = +11 V)

. Alaraja, (oletusasetus = -5 V)

Lahtajannite [V]
A

Ylaraja | _ _ _ _
Suuri lahté { - - - -

Alhainen 1ahto

Alaraja

y Rainan kireys

Alhaiﬁen kireys Suuri kireys " N, kN, kg, Ibs,

N/m, kN/m, kg/m, pli

Kuva 3-13. Parametrien mddritelmdt

Suodatusta voidaan kayttda, jos 1&htdjannitteen signaali on liian nopea tai jos telan epitasapai-

noa halutaan tasoittaa.

Suodattimet ovat erittdin litteitd lineaarisia vaihesuodattimia jyrkkyydeltdan 20 dB/dekadi.

Taulukko 3-3. Suodatusasetukset

Askelvasteaika 0-90 % Rajataajuus -3dB
15 ms 35 Hz
30 ms 15 Hz
75 ms 5Hz
250 ms 1,5Hz
750 ms 0,5 Hz
1 500 ms 0,25 Hz

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.7 Lahtovirta

WebTension
5= Valikosta VoltageOutput
>5s | ==
FastSetUp CurrentOutput /=~ FilterSettings S/=+ FilterSettings
S - === ZZ ms ZZ Hz <=x=[ZZ ms ZZ Hz] ==
Presentation- = > = b il
Menu = = — _
. = HighTension =Z~ HighTension
SetObject o Valikkoon == XXXXXX.X N <= IXXXXXXX] N E—l
i = Miscellaneous x = t
il G Menu HighOutput =/~ HighOutput
EZ == XX.XX mA <=5 XXX mA ==
ZeroSet > = ] —I
== LowTension S/~ LowTension
SetWrapGain == <= DOOXXXXIN ==
>~ = —— =]
HBIEG 0L —_— wOut pu S=- LowOutput
=S L == XX XX mA <S5 [XXXX] mA ==
CurrentOutput > o ! _ 'é—|
, HighLimit =/~ HighLimit
Miscellaneous == XX XX mA <=x= [XX.XX] mA ==
Menu = ~ — n === _=—|
ServiceMenu LowLimit =&~ LowLimit
=% XX XX mA <55 [XX.XX] mA E_l
A
Kuva 3-14. Lihtovirta-valikot
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Luku 3.12.7 Lé&htévirta

Seuraavat parametrit voidaan asettaa:
. Suodatusasetukset
Katso Taulukko 3-4.
. Suuri kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 2 000 N)
. Suuri 18htd, (oletusasetus = 20 mA)
. Alhainen kireys (N, kN, kg, Ibs, N/m, kN/m, kg/m, pli), (oletusasetus = 0 N)
. Alhainen 13ht6, (oletusasetus = 4 mA)
. Yléraja, (oletusasetus = 21 mA)

. Alaraja, (oletusasetus = 0 mA)

Lahtdvirta [mA]
A

Yidraja | - _ _ _ _ _ _ __ ______._
Suurilahto - - - - - - - - - - - _ _

Alhainen |ahto

Alaraja I

) . » Rainan kireys
Alhainen kireys Suuri kireys N, kN, kg, Ibs
N/m, kN/m, kg/m, pli

Kuva 3-15. Parametrien mddritelmdt

Suodatusta voidaan kayttd4, jos 1ahtovirran signaali on liian nopea tai jos telan epitasapainoa
halutaan tasoittaa.

Suodattimet ovat erittdin litteitd lineaarisia vaihesuodattimia jyrkkyydeltdan 20 dB/dekadi.

Taulukko 3-4. Suodatusasetukset

Askelvasteaika 0-90 % Rajataajuus -3dB
15 ms 35 Hz
30 ms 15 Hz
75 ms 5Hz
250 ms 1,5 Hz
750 ms 0,5 Hz
1500 ms 0,25 Hz
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.12.8 Sekalaista-valikko

WebTension
=
> 5 s | Valikosta CurrentOutput
FastSetUp li
EZ — —
. — | Miscellaneous =/=— Profibus On/Off =/“4=— Profibus On/Off
Presentation- Menu ==2Z 5= [22] ==
Menu == e == — \ == .é—‘
SetObject o = = =
etbjec = ProfibusAddress =%=— ProfibusAddress
Nominalload | Valikkoon | ——SE =22 =
== | Huoltovalikko * = ¢
- MeasuringRange =/=— MeasuringRange
ZeroSet . == XXXE( 5= [XXXXX] E“
B === = 4
SetWWrapGain = LoadDivision =4 LoadDivision
ES =3 XXXXX <=5 DXXXXX] =
VoltageOutput ¥~ — 4 -—‘
s SetI;:toryE S/~ AreYouSure ==~ AActionDone
CurrentOutput == =="" (nakyvissa 1
. P ~ L =5= Default ' ~S5 sekunnin .‘eljan)
Miscellaneous
Menu
ServiceMenu Kuva 3-16. Sekalaista-valikot

3.12.8.1 Profibus-kenttavayla
. Profibus paalld / pois paalta
Profibus-kenttéviyld voidaan kytked paélle tai pois paélta.
. Profibus-kenttévéylin osoite
Jos Profibus-kenttavéyld on pailld, Profibus-osoite on asetettava alueelle 000—125.

Lisatietoja Profibus-kenttavéylasti: Luku 3.13.

3.12.8.2 Aseta oletusasetus
. Aseta oletusasetus

Parametrit palautuvat oletusasetuksiksi lukuun ottamatta asetuksia Maximum load A ja
Maximum load B.

Lisitietoja: Liite A.4 Oletusasetukset.
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Luku 3.12.9 Huolto-valikko

3.12.9 Huolto-valikko

WebTension

il
I

\%
()]
()

l

FastSetUp ServiceMenu

]

Presentation-
Menu

SetObject

)

]

NominallLoad

ZeroSet

L/

SetWrapGain

L/

VoltageOutput

CurrentOutput

il sl

Miscellaneous
Menu

ServiceMenu

]

E S

Valikosta Miscellaneous

/Z=— PFEA112

== Version X.X

)
Il

MaximumLoad A
L == [XXXXXX.X] N

"

PresentOffs_et A
L == XX XX N

It
H

>

SZ=— AreYouSure £/ ActionDone
(nakyvissa 1 sekun-
nin ajan) |

Reset

o
W

Maximum
L == [XXXXXX.

3
Xgc
3
=1
zQ.
vy

"
H

PresentOffs
== XX XX N

tB

®

"
Il

Reset B =/=— AreYouSure == ActionDone
— — (nakyvissa 1 sekun-
2= —EXE nin ajan) |

H
M

Simulation
S 2ZZ

Kuva 3-17. Huolto-valikot

Huolto-valikossa on seké vain luettavissa olevia ettd asetettavia parametreja.

Vain luettavissa olevat parametrit:

Ohjelmistoversion numero

Suurin kuorma A
Néyttdd suurimman kuorman edellisen palautuksen jalkeen.

Vallitseva poikkeama A
Nayttdd nollapoikkeaman edellisen nollauksen yhteydessa.

Suurin kuorma B
Néyttdd suurimman kuorman edellisen palautuksen jalkeen.

Vallitseva poikkeama B
Nayttdd nollapoikkeaman edellisen nollauksen yhteydessa.

Asetettavissa olevat parametrit:

Palauta A
”Suurin kuorma A” (Maximum load A) nollautuu.

Palauta B
”Suurin kuorma B” (Maximum load B) nollautuu.

Simulaatio
Aktivoi/deaktivoi simulaatiotoiminto.

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.12.9.1 Suurin kuorma / vallitseva poikkeama

3.12.9.2 Nollaa A/B

Suurimman kuorman muisti, alueella 6,5 X F,,,,, tallentaa suurimman kuorman, joka kohdis-
tuu ohjausyksikdihin PFEA 111tai 112 liitettyihin punnitusantureihin.

Suurin kuorma sisaltia:
. Punnitusanturin nollasignaalin (punnitusanturiin ei kohdistu kuormaa)
*  Fgry, taaran vaikuttavan voimakomponentin punnitusanturin mittaussuunnassa
ja
. FR, mitatun voiman (kireyden voimakomponentti punnitusanturin mittaussuunnassa).

Suurimman kuorman muisti voidaan nollata, jos punnitusanturi vaihdetaan.

Reset A nollaa suurimman kuorman A.

Reset B nollaa suurimman kuorman B.

3.12.9.3 Simulaatiotoiminto

Simulaatio voidaan asettaa péélle tai pois péalta.

Jos simulaatio asetetaan paille, parametrit PercentOfFnomA ja PercentOfFnomB naytetdan.
PercentOfFnomB-parametrid ei nédytetd, jos kohdetyypiksi on valittu yksipuolinen A. Percen-
tOfFnomA-parametria ei naytetd, jos kohdetyypiksi on valittu yksipuolinen B.

PercentOfFnom-parametri voidaan asettaa —100:n ja +200:n vilille yhden yksikoén vélein. Kun
simulaatio on asetettuna péille, se korvaa punnitusantureiden mittaaman arvon. Arvo +100 tar-
koittaa, ettd arvo on sama kuin nimellisvoimaan kuormitettu punnitusanturi.

Nollausta ei voida kdyttdd, kun simulaatio on aktivoituna. Kun simulaatio on asetettuna péélle,
punainen tilan merkkivalo palaa ja ndytossd on ilmoitus ”Simulation”. Jos painetaan ”ok”,
ilmoitus siirtyy kdyttdvalikon alareunaan samoin kuin vikailmoitukset ja varoitukset.

Oletusasetusten valinta asettaa simulaation pois paalta.
Kun simulaatio on asetettuna paélle, oletusasetukset ovat:
—  PercentOfFnomA = 55 %
—  PercentOfFnomB =45 %

3-24
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Luku 3.13 Profibus DP:n tiedonsiirto PFEA112:n kanssa

3.13 Profibus DP:n tiedonsiirto PFEA112:n kanssa

3.13.1 Yleista tietoa Profibus DP:sta

Profibus DP:n ja PFEA112:n tiedonsiirron tarkoitus on tuottaa nopea tiedonsiirtolinkki ylem-
pien jéarjestelmien ja PFEA112:n vilille.

Profibus DP on monipisteyhteysprotokolla, jonka tarkoitus on liittd4 ohjelmoitavat logiikkaoh-
jaimet antureihin (DP tarkoittaa Distributed Peripherals”).

Fyysinen rajapinta on RS 485 (kaapeli, jossa on kaksi johdinta).
Suurin siirtonopeus on 12 Mt/s.

Protokollassa kaytetdin isdntéd-orja-periaatetta. PFEA112 on orja. Profibus-isidnté kyselee orjilta
koko ajan, eli kysely on kdynnissi kiintein aikavélein, vaikka PFEA112:11a ei ole kdytettidvissi
uutta tietoa.

Kaikilla orjilla on osoite alueella 0—125.

Profibus edellyttda, etti orjilta tulevien ilmoitusten muoto, tiedonsiirtoparametrit ja vikakoodit
ovat nk. tyyppitiedostossa, joka tunnetaan myds GSD-tiedostona (katso Liite A.7 Profibus DP —
GSD-tiedosto PFEA112:ta varten). Tiedosto tallennetaan Profibus-iséntdan.

Kéynnistyksen yhteydessd Profibus-isénti tarkistaa, ettd vaylilla on orja ja oikea tyyppitie-
dosto.

3.13.2 Isannan ja orjan valinen tiedonsiirto

Iséntd ja orja siirtdvit tictoa keskendén antopuskurin ja ottopuskurin kautta.

Isdntd lukee ottopuskuria ja kirjoittaa antopuskuriin kerran jokaisen Profibusin skannauskierron
aikana.

Orja kyselee antopuskurilta ja pdivittdd ottopuskurissa olevia arvoja.

Orja - PFEA 112

PFEA 112

mittaus-
processi

Antopuskuri

PLC-isanta

Ottopuskuri <
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Luku 3 Kéyttébnotto

3.13.3 Profibus-laitteet

Viyld on tarkennettu EN 50170 -standardissa vaylatyyppi A:ksi. Linjatyyppid B on véltettava.
Vilineiden fyysiset ominaisuudet esitetdén taulukoissa Taulukko 3-5 ja Taulukko 3-6.

Taulukko 3-5. Linjaparametrit

Linjatyyppi B

Parametri LinjatyypPiA  \sits “jos mahdollista)
Impedanssi Q:va 135-165 100-130

Kapasitanssi yksikdn pituutta kohden <30 <60

(pF/m)

Silmukkavastus (€ /km) 110 -

Johtimen halkaisija (mm) 0,64 > 0,53

Johtimen poikkileikkauspinta (mmz) > 0,34 > 0,22

Madritettyjen linjaparametrien tuloksena saadaan seuraavat viyldsegmentin pituudet.

Taulukko 3-6. Suurin sallittu kaapelin pituus segmenttid kohden

Suurin sallittu vayla-

Siirtonopeus kb/s

segmentin pituus (m) g g 19,2 93,75 187,5 500 1500 12000
Johto A 1200 1200 1200 1000 400 200 100
Johto B 1200 1200 1200 600 200 - -

Droppi-/hédntékaapelin tiedonsiirtonopeus on jopa 1 500 kb/s < 6,6 m.

Jos kéytit nopeutta 12 Mb/s, vilti tynkilinjoja.

Jos kéytiat EN 50 170 -standardin méairittimaa linjatyyppid A, viyld, joka pdittdd vastusyhdis-
telmén nikyy kuvassa Kuva 3-18, niin ettd linjalle taataan médritetty joutotilapotentiaali.

Liittimen signaalit Vaylan paatevastus

Nastojen maara suluissa

VP(B) e

Datalinja - B(3)

-

Datalinja - A(8)

GND (5)  oeeme e

Kuva 3-18. Johdon A linjan pddtepiste EN 50170 -standardin mukaan
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Luku 3.13.4 Profibus-kenttédvéylén kautta kulkevat komennot

Paatekytkin
ON-asennossa

Paatekytkin
OFF-asennossa

Jotta voidaan rakentaa siltoja pidempié etdisyyksid varten ja vélttdd EMC-hdiri6t, siirto myos
kuituoptisten johtimien (lasia tai muovia) avulla on méiritetty.

Saatavilla on normaaleja vaylépistikkeita, joita voidaan kdyttdd siirrossa kuituoptisten johtimien
kanssa.

Nama liittimet muuntavat RS 485 -signaalit kuituoptisen johtimen signaaleiksi ja pdinvastoin.
(OLP = optisen yhteyden liitin).

Liséksi tdhédn signaalin muuntamiseen on saatavilla toistolaitteita.

Néin voidaan siirtya tarvittaessa kahden siirtotekniikan vélilld yhden jarjestelman sisalla.

Profibus-jérjestelméén voidaan kytked jopa 126 asemaa.

Jotta ndin montaa vayldn osaa voidaan hallita, vayldjarjestelma on jaettava yksittdisiin segment-
teihin, joissa jokaisessa on enintdin 32 asemaa.

Néama segmentit yhdistetién toistolaitteisiin.

O
I
O
I

Kuva 3-19. Profibus-kaapeliliitin

3.13.4 Profibus-kenttavaylan kautta kulkevat komennot

Profibus DP on kédytettdvissi PFEA112:n kanssa (ei PFEA111:n kanssa).

”Nollaa” (Zero set) on ainoa komento, joka voidaan antaa Profibus-kenttéviylidn kautta
PFEA112:ta kiytettdessa.

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku 3 Kéyttéénotto

3.13.5 Mittaustietojen kasittely Profibus-kenttavaylan kautta

Kaksi rainan kireydenmittausarvoa siirretdén Profibusin kautta:

*  Arvolla 1 on sama askelvasteaika kuin 1dhtdjénnitteella.

*  Arvolla 2 on sama askelvasteaika kuin ldhtovirralla.

Lahtdjannitteen ja -virran skaalaus ei vaikuta Profibusin kautta siirrettdviin mittausarvoihin.
Jos nollaus on tehty, nollausarvot siirretdén Profibusin kautta.

Profibus-mittausarvojen skaalaus: Luku 3.13.5.2.

Kaikki mittausarvot esitetddn 16-bittisessd kahden komplementti -esitysmuodossa (Integer 16).

3.13.5.1 Sekalaista-valikko

Kaytd tatd valikkoa Profibus-mittausarvojen skaalaukseen

WebTension
=
> 5 g | Valikosta CurrentOutput
FastSetUp l E =
— = Miscellaneous ==+ Profibus On/Off == Profibus On/Off
resentation- Menu ==2Z == [2Z] ==
Menu = o == = — = _/5—‘
. - E.S S —
SetObject ProfibusAddress =/=— ProfibusAddress
-~ . == 227 =e= [2ZZ ==
NominalLoad Valikkoon =5 (Néaytetaan vain, jos = [ ] ==
ominalLoa ___ | ServiceMenu Profibus on kytkettyna
E 5 paalle) n
ZeroSet = =S -
== )I\él)tz;s)t(x)n&glRange == MeasuringRange
— . == [XXX.XXX] N —
SEHEEET — (Naytetaan vain, jos == ==
=5 =x= Profibus on kytket-
VoltageOutput T = —
geOutpu - -~ = L
— LoadDivision
CurrentOutput XXX XXX N
E = (Naytetadan vain, jos
— Profibus on kytkettyna
Miscellaneous =X padlle)
Menu == == ActionD
. ==. == ctionDone
ServiceMenu - geegzclzttory = | AreYouSure == (nakyvissa 1 sekun-
E— a nin ajan)
|

t

Kuva 3-20. Profibus-skaalaus
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Taulukko 3-7. Profibus-parametrit

Parametri Kuvaus

Profibus on/off Profibus-kenttavayla voidaan kytkea paalle tai pois paalta.

Profibus-kenttavaylan  Jos Profibus-kenttavayla on kytkettyna paalle, Profibus-

osoite

osoite on asetettava alueelle 000-125.

Mittausalue

Jos Profibus-kenttédvayla on kytkettyna paalle, Profibus-
mittausalue ja kuorman jaotus voidaan asettaa.

3.13.5.2 Profibus-mittausarvojen skaalaus

Profibus-arvot voidaan skaalata kahdella tavalla:
. Oletusskaalaus — skaalaus riippuu punnitusanturin nimelliskuormasta.

+  Kiyttijin maidrittimi skaalaus — kéyttdjd voi asettaa Profibus-arvojen skaalauksen.

Oletusskaalaus

Tama on tdsmalleen sama toiminto kuin aiemmissa ohjelmistoversioissa, 1.7:ssé ja aiemmissa.
Oletusskaalauksen avulla vanhemmat yksikot voidaan siis vaihtaa uusiin yksikoihin (SW1.8 ja
sitd uudemmat) muuttamatta Profibus-isdnnén kéyttoonottoa. Vahiten merkitsevan bitin arvo
madritetdin kuorman jaoksi.

Kuorman jako asetetaan mittausalueen perusteella.

Vahiten merkitsevan bitin arvo,
Kuorman jako (resoluutio)

0,001 X 2 X Fpory X 5 000 0,001 X 2 X Fpom (!

Profibus-mittausalue

(1) Fpom = punnitusanturin nimelliskuorma

Esimerkki 1 kN:n punnitusantureista:
1 kN:n punnitusantureiden vahiten merkitsevén bitin arvo on: 0,001 X 2 X 1 000 =2 N

Mittausalue: 5 000 X 2 =10 000 N

Kiyttiajin mairittimi skaalaus
Profibus-mittausalue ja kuorman jako voidaan sdétdd kéyttdjén tarpeisiin sopivaksi.
Profibus-mittausalue

Profibus-mittausalue (arvioitu rainan kireys normaalin kiiyton aikana) on kéyttdjan antama
parametri. Sen jalkeen kun kéyttdjd on muuttanut mittausalueen arvoa, punnitusanturin nimel-
liskuorman muuttaminen ei vaikuta Profibus-skaalaukseen. Vdhiten merkitsevin bitin arvo
maédritetddn kuorman jaoksi.
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Kuorman jako

Kuorman jako on resoluutio, jota kdytetdan Profibus-jarjestelméssa. PFEA112 laskee kuorman
jaon arvon, joka riippuu asetetusta mittausalueesta.

Mittausalue jaetaan rajoitettuun mééréén osia alueella 2 001-5 000.

Kuorman jaon arvo = yksi osa, siséltdd vain yhden merkitsevén luvun (1, 2 tai 5).
Profibus voi késitelld enintdédn —32 768 - +32 767 (216) osaa.

Esimerkki 1:

a.  Profibus-mittausalue (kdyttdjan asettama) =15 500 N
(arvioitu rainan kireys normaalin kdyton aikana)

b. PFEAI112:n laskema kuorman jako =5 N
(vdhiten merkitsevén bitin arvo Profibus-jérjestelméssa)

c.  Profibus-mittausalue/kuorman jako = 15 500/5 =3 100
(mittausalue jaetaan 3 100 osaan)

Esimerkki 2:

Jos kuorman jako 5 N esimerkissé 1 ei ole riittdva, kuorman jakoa voidaan sdétdd. Tama voi-
daan tehda asettamalla (pienentdmélld) mittausaluetta Sekalaista-valikossa arvoon, joka tuot-
taa riittdvan kuorman jaon (resoluutio).

a.  Mittausalue =9 000 N
(Mittausalueen uusi, alhaisempi asetus)

b. PFEA112:n laskema uusi kuorman jako =2 N
(vdhiten merkitsevén bitin arvo Profibus-jérjestelméssa)

Kun PFEA112:n asetus on 9 000 N, Profibus-mittausaluetta 0—15 500 N (jaettu 7 750 osaan)
voidaan edelleen kayttdd. Nyt kuorman jako (resoluutio) on 2 N.

Tavallisesti mittausaluetta ei tarvitse asettaa alle 1/3:aan rainan arvioidusta kireydestd normaalin
kéyton aikana.

Suurin arvo, joka Profibus-kenttaviylilld voidaan siirtdé tietylle kuorman jaolle, on:

—  Suurin arvo = kuorman jako X 32 767

HUOM.

Sen jilkeen kun kiiyttidji on muuttanut mittausalueen arvoa, ainoa tapa
palata takaisin oletusskaalaukseen on kiyttii Sekalaista-valikon Aseta ole-
tusasetukset -toimintoa.

3.13.5.3 Profibus-mittausarvojen suodatus
Arvolla 1 on sama suodatus kuin 1dht6jénnitteelld.

Arvolla 2 on sama suodatus kuin ldhtovirralla.
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3.13.5.4 Syotepuskurin tiedonsiirtolohko tiedonsiirrossa logiikkaohjaimestaPFEA112:een

Tassé luvussa madritetddn mittausarvot ja Boolen arvot ottopuskurin tiedonsiirtoviassa.

Bittinro
Tieto Tavunro
7 6 5 4 3 2 1 0

01 MSB

Arvo 1
02 LSB
03 MSB

Arvo 2
04 LSB

Boolen otto 05 nro7 nro 6 nro5 nro 4 nro 3 nro 2 nro 1 nro 0
06 Varalla tulevaa kayttoa varten
Tieto:

Arvo 1, rainan Kireys
Askelvasteaika (suodatus) sama kuin ldhtojédnnitteen, 16-bittinen kahden komplementti -esi-
tysmuoto (Integer 16)

Arvo 2, rainan Kireys
Askelvasteaika (suodatus) sama kuin ldhtovirran, 16-bittinen kahden komplementti -esitys-
muoto (Integer 16)

Boolen otto:

Vika tai varoitus on aktivoitu, kun vastaava bitti on asetettu 1:een.
Bittinro 0: Flash-muistivika

Bittinro 1: EEPROM-vika

Bittinro 2: Syottdvika

Bittinro 3: Punnitusanturin herdtevika

Bittinro 4: Synkronointiongelma

3.13.5.5 Tulostepuskurin tiedonsiirtolohko logiikkaohjaimesta PFEA112:een

Téssd luvussa médritetddn Boolen arvot antopuskurin tiedonsiirtoviassa.

Bittinro
Tieto Tavunro
7 6 5 4 3 2 1 0
Boolen anto: 01 nro7 nro 6 nro 5 nro 4 nro 3 nro 2 nro 1 nro 0
02 Varalla tulevaa kayttdéa varten

Bittinro 0: Nollaus. Nollaus tehddén, kun bitti muutetaan O:sta 1:Ksi.
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3.14 Lisayksikoiden kayttoonotto

3.14.1 Erotusvahvistin PXUB 201

Erotusvahvistin kytketdén ohjausyksikon jannitelahtoon.
S1 asetetaan normaalisti jdnnitteen 1:1-suhteella.

L&hto valitaan, jotta jénnite tai virta voidaan muodostaa S1- ja S2-kytkimien avulla.
Hitaampi vaste valitaan S2-kytkimen 3-asennolla.

Kytkimet ovat yksikon sisilla.

/\_ Veda ylakansi pois
A avattuasi ensin

lukitsimet.
Ylakansi -

Lukitsin >

—pe (]

Vapautus Jousilukko
Kuva 3-21. Erotusvahvistin PXUB 201

Erotusvahvistin on avattava, jotta S1- ja S2-kytkimid voidaan késitell4.
1. Irrota erotusvahvistin DIN-kiskosta.

Vapauta erotusvahvistimen pohjassa oleva jousi ruuviavaimella.
Paina erotusvahvistimen molemmin puolin olevat lukitsimet alas.
Vedai ylékantta auki, kunnes néet S1- ja S2-kytkimet.

Aseta S1-ja S2-kytkimet.

Tyonné ylikansi takaisin lukitusasentoon.

AN

Asenna erotusvahvistin DIN-kiskoon.
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PXUB 201
Signaali —r\—g + Lahto: 0—+ 10V
ov a4l >— Tulo: 0—+ 10 V
bl 5
o4y — 1y * N S1 S2
8 6 | : » PAALLA I PAALLA
- _l 1 2 3 1 2 3
Maadoitus
PXUB 201 Lahto: 4-20 mA

. 3 Tulo: 0-10 V
Signaali +—+—— + + e
oV L4 ﬂ . T m st s2
_ 6 ‘l | PAALLA PAALLA
1 2 3 1 2 3

Maadoi_tus

Kuva 3-22. Erotusvahvistimen normaali kytkentd

Taulukko 3-8. Tulo- ja ldhtoalueen asetus

Alue S1 S2
Default
tulo- 1&hto- 1 2 3 1 2 3
x 0-x10V 0-x10V x x
0-5V 4 —20 mA x
0-10V 4 —-20 mA x
0-5V 0-20mA x x
0-+x10V 0x20mA X
Taulukko 3-9. Kaistanleveyden asetus
Default Kaistanleveys (?(2; Tjs-:;\tt ]3)
x 10 kHz
10 Hz x
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Luku 4.1 Tietoa tastéa luvusta

Luku 4 Kaytto

4.1 Tietoa tasta luvusta

Mittausjérjestelma ei vaadi mitddn toimenpiteitd normaalikéyton aikana. Mittaus toimii niin
kauan kuin jérjestelma on pdilla. Sinun on kuitenkin tiedettidva, miten jarjestelma kdynnistetdin
ja sammutetaan Luku 4.4 Kdynnistys ja sammutus.

4.2 Turvaohjeet

Ennen kuin aloitat huoltoty6t, lue kohdan Luku 1 Johdanto, turvaohjeet ja noudata niita.
Paikalliset lakisaédteiset méadraykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.

4.3 Kayttolaitteet

LED-merkkivalojen ja kdyttondppdinten kuvaus: Kuva 4-1.

“Power”/Virta -LED “Status”/Tila-LED

A'I' 6 Power O Status
Taustavalaistu
nestekidenayttd
== A = Sy=
AN

/ “
\ .

Askel taaksepain Askel Ylos Askel Alas \OK-painike (kuittaus)
tai peruuta

Kuva 4-1. Kayttolaitteet
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4.4 Kaynnistys ja sammutus

4.4.1 Kaynnistys

Ohjausyksikko kdynnistetisin ja sammutetaan ulkoisella PAALLA/POIS-kytkimelld (ei sisdlly
ABB:n toimitukseen). Normaalin kdyton aikana kdyttdjdn toimenpiteiti ei tarvita.

1. Tarkista, ettd kireydenmittauksen péélaitteisto on valmiina normaaliin toimintaan.

2. Kytke ohjausyksikko piille asettamalla ulkoinen PAALLA/POIS-kytkin asentoon
PAALLA.
Jos kiytossi on IP 65 -versio (NEMA 4), aseta my®s sisdinen kytkin PAALLA-asentoon.
3. Tarkista, ettd
- ndyttd on valaistu

- “Power” virran merkkivalo palaa

- “Status”’tilan merkkivalo palaa (vihrednd). Punainen valo tarkoittaa vikaa.

“Power” merkkivalo  “Status” merkkivalo

A IRER \O &
RIDED Power Status

Nayttod

% & ¥ 55

4.4.2 Sammutus

Sammuta ohjausyksikko asettamalla ulkoinen PAALLA/POIS-kytkin POIS-asentoon.

4.5 Normaalikaytto

Mittausjarjestelmé antaa parhaan mittaustuloksen, kun se on jatkuvasti kytkettyna péalle.
Néinpunnitusantureiden ja ohjausyksikon kayttolampétila pysyy tasaisena kdyton aikana.

Mittauslaitteisto on tarkoitettu jatkuvaan kayttoon.
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4.6 Mittausarvot naytossa

Mittausarvot esitetddn eri tavoin valitun yksikon mukaan, katso Taulukko 4-1 ja Taulukko 4-2.

Punnitusanturi [N] [kN] [kal [Ibs]
Nimelliskuorma
0,1 [kN] XX XXX.X XXXXXX X XXX XX X XXX XX
0,2 [kN] XX XXX.X XX XXXX X XXX XX X XXX XX
0,5 [kN] XX XXX.X XX XXXX X XXX XX X XXX XX
1 [kN] XXX XXX XXX XXX XX XXX.X XX XXX.X
2 [kN] XXX XXX XXX XXX XX XXX.X XX XXX.X
5 [kN] XXX XXX XXX XXX XX XXX.X XX XXX.X
1 [kN] XXXXXX0 | X XXX.XX XXX XXX XXX XXX
2 [kN] XXXXXX0 | X XXX.XX XXX XXX XXX XXX
5 [kN] XXXXXX0 | X XXX.XX XXX XXX XXX XXX
10 [kN] X XXX X00 X XXX.X XXX XX0 X XXX XX0
20 [kN] X XXX X00 X XXX.X XXX XX0 X XXX XXO0
Taulukko 4-1. Ndytossd esitetyt mittausarvot.
Punnitusanturi [N/m] [KN/m] [kg/m] [pli]
Nimelliskuorma
0,1 [kN] XX XXX XX | XXXXXXX | X XXXXXX | X XXX XXXX
0,2 [kN] XX XXXXX | XXXXXXX | X XXX XXX | X XXX XXXX
0,5 [kN] XX XXXXX | XXXXXXX | X XXX XXX | X XXX XXXX
1 [kN] XXX XXX X | XXXXXXX | XX XXX XX | XX XXX XXX
2 [kN] XXX XXX X | XXXXXXX | XX XXX XX | XX XXX XXX
5 [kN] XXX XXXX | XXXXXXX | XX XXX XX | XX XXX XXX
1 [kN] XXXX XXX | XXXXXXX | XXX XXX X | XXX XXX XX
2 [kN] X XXX XXX | X XXXXXX [ XXX XXX X [ XXX XXX XX
5 [kN] X XXX XXX | X XXX XXX | XXX XXX X | XXX XXX XX
10 [kN] X XXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX | XXX XXX.X
20 [kN] X XXX XX0 | X XXX.XX XXX XXX | XXX XXX.X

Taulukko 4-2. Ndytossd esitetyt mittausarvot.
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X taulukoissa Taulukko 4-1 ja Taulukko 4-2 ilmaisee, ettd luku muuttuu, jos arvo muuttuu.
0 ilmaisee, ettd luku ei muutu, jos arvo muuttuu.

Esimerkkeji mittausarvoista niytossi:
Esimerkki 1:

Valittu yksikkd [N], punnitusanturin nimelliskuorma 100 kN, mitattu arvo 987 654 N.
Néytossa esitetty arvo: 987 600 N.

Esimerkki 2:

Valittu yksikkd [N], punnitusanturin nimelliskuorma 100 kN, mitattu arvo 987 654 N.
Néytossi esitetty arvo: 987,6 kN.

Esimerkkeji niytossi esitetyisti mittausarvoista Aseta desimaalit -toiminnon kanssa:
Esimerkki 1:

Valittu yksikko [pli], punnitusanturin nimelliskuorma 1 kN, mitattu arvo 46,5987 pli.
Asetetut desimaalit =2
Néytossa esitetty arvo: 46,60 pli

Esimerkki 2:

Valittu yksikkd [pli], punnitusanturin nimelliskuorma 1 kN, mitattu arvo 46,5987 N.
Asetetut desimaalit = 0
Néytossa esitetty arvo: 47 pli.

4.7 Kayttovalikot

Téssé luvussa kuvataan kéyttdvalikoiden toiminta. Néytettyjen arvojen pdivitysaika on 500 ms.
Kiyti =&= ja =¥ liikkuaksesi valikosta toiseen.

WebTension
Arvo

A=

T_ension A
Arvo

L

E =

Ension B
Arvo

= =

TensionDiff A-B
Value

I

== —
Error and warning
messages

Kuva 4-2. Kdyttévalikot
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4.7.1 Web Tension

4.7.1.1 Normaali tela (kaksi punnitusanturia)

Seuraavat valikot ovat kdytettdvissd, kun normaali tela (kaksi punnitusanturia) liitetdan
ohjausyksikkoon:

. WebTension
Néyttad punnitusantureiden A ja B mittaaman rainan kokonaiskireyden.
. Tension A
Néyttad punnitusanturin A mittaaman rainan osan kireyden.
. Tension B
Néyttad punnitusanturin B mittaaman rainan osan kireyden.
. TensionDiff A-B

Nayttad kireyksien A ja B vélisen eron.

4.7.1.2 Yksipuolinen A- tai yksipuolinen B -mittaus (yksi punnitusanturi)

Seuraava valikko on niytdssé, kun ohjausyksikkdon on liitetty vain yksi punnitusanturi
(yksipuolinen mittaus):

. WebTension

Rainan kireys néytetidén yksipuolisena mittauksena.
Rainan kireys on punnitusanturin mittaama kireys kerrottuna kahdella.

4.7.2 Virheilmoitukset ja varoitukset

ERROR tarkoittaa vikaa, jonka vuoksi ohjausyksikko toimii virheellisesti.
WARNING tarkoittaa varoitusta, jonka vuoksi mittauksen tarkkuus saattaa heikentya.

Varoituksen tai vian ilmetessd ohjaustaulun niytdssa on varoitus tai virheilmoitus ja tilan
merkkivalo muuttuu vihredstd punaiseksi.

Kun painetaan 572 , ilmoitus katoaa néytosta.

Jos varoituksen tai virheilmoituksen aktivoinut ongelma on kadonnut, tilan merkkivalo muuttuu
vihreaksi.

Jos virhe tai varoitus ovat voimassa, tilan merkkivalo on punainen. Siirry =¥= :n avulla
viimeiseen valikkoon, jossa voit lukea virheilmoituksen tai varoituksen.

Virheilmoitusten ja varoitusten kasittely: Luku 6 Vianmaéritys.
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Luku 5 Kunnossapito

5.1 Tietoa tasta luvusta

Normaaleissa kdyttoolosuhteissa jérjestelmasi ei vaadi minkdanlaista kunnossapitoa.
Suosittelemme kuitenkin sddanndllisié tarkastuksia. Seuraavat ennaltachkiisevit toimet voidaan
suorittaa riippuen jarjestelmin toimintaympéristosta.

5.2 Ennaltaehkaiseva kunnossapito

Yksikkd

Toimenpiteet

Punnitusanturit

Suojaa punnitusanturit pitkittyneeltad kontaktilta
syovyttavien aineiden kanssa.

Tarkista kiinnitysruuvit ja kirista niita tarvittaessa.

Tarkista punnitusanturin ja sovitinlevyjen valiset aukot
ja varmista, ettei niihin ole kertynyt likaa, joka voi
aiheuttaa punnitusanturiin sivuvirtavoimaa.

Puhdista aukot tarvittaessa paineilmalla.

Ohjausyksikkd

=
H

Tarkista, etta piirilevyt ovat kunnolla kiinni ja etta
kaapelit tai johdot eivat ole vaurioituneet.

Tarkista, etta kaikki paateruuvit ja kaapelilapiviennit
on kunnolla kiristetty.

Liitantakaapelit

Tarkista, etta liitdntakaapelit punnitusantureiden ja
ohjausyksikon valilla eivat ole vaurioituneet.
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Luku 6 Vianmaaritys

6.1 Tietoa tasta luvusta

6.2 Turvaohjeet

Mittausjérjestelmén kiyttoién aikana voi syntya tilanteita, jotka hiiritsevit senja tuotantopres-
sessin toimintaa. Nama hiiridt voivat ilmetd monin eri tavoin, ja vian syyn selvittiminen voi
olla vaikeaa. Héiridt voidaan kuitenkin luokitella niiden luonteen mukaanryhmiin, joissa vian
syy on yleensd sama tai samankaltainen.

Tamain luvun ohjeet auttavat 16ytdiméaan nopeasti yleisimmét viat ja korjaamaan ne.

Lue kohdan Luku 1 Johdanto turvaohjeet ja noudata niitd vianetsinnéssé. Paikalliset lakiséddtei-
set madrdykset ovat kuitenkin etusijalla, jos ne ovat tiukempia.
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6.3 Vaihtokelpoisuus

Yksikko Toimenpiteet
Ohjausyksikko PFEA111/112 -ohjausyksikk® voidaan vaihtaa toiseen
samantyyppiseen yksikkdon.

W

[ Yksikon vaihto edellyttaa uutta kayttéonottoa.
Punnitusanturit Punnitusanturit voidaan sellaisena vaihtaa toisiin

- o samantyyppisiin punnitusantureihin.
8 ’ PFEA111/112 on nollattava ja "Suurin kuorma A"

(Maximum Load A) tai "Suurin kuorma B" (Maximum
Load B) on palautettava punnitusanturin vaihdon jal-
keen.

6.4 Valttamattomat apuvalineet ja dokumentaatio

Vianetsinnéssé ja korjauksissa tarvitaan seuraavia apuvalineité:

. Kytkentdkaaviot, katso asennetun punnitusanturityypin mukainen kytkentékaavio liitteesta
B,C,D,E, F tai G.

. Huoltotydkalut
. Momenttiavain

. Yleismittari
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6.5 Vianmaaritys

Viallinen kohde

Vikaoireet

Mekaaninen asennus

Mekaanisen asennuksen viat ilmenevat yleensa epa-
vakaana nollapisteend tai virheellisend herkkyytena.

Jos vika liittyy prosessiparametreihin, kuten l[ampéti-
laan, tai jos se voidaan yhdistaa johonkin tiettyyn toi-
mintoon, vika on todennakdisesti mekaanisessa
asennuksessa.

Punnitusanturin kalibrointitiedot eivat muutu asteittain.
Punnitusanturi kestaa koon ja tyypin mukaan jopa viisi
kertaa") nimelliskuorman suuruisen kuorman mittaus-
suunnassa. Hairioé tuotantolinjalla, kuten rainan kat-
keaminen, voi aiheuttaa niin suuren ylikuorman, etta
punnitusantureiden ominaisarvot muuttuvat. Riittava
toimenpide voi ylikuormituksensuuruudesta riippuen
olla nollapisteen uudelleen asettelu.

Kaapelointi

(S

Toimintahairiét ja epavakaa nollapiste voivat olla seu-
rausta viallisista kaapeleista tai johdotuksesta.

Kohisevien kaapeleiden Idheisyys voi aiheuttaa hairi-
oita.

Virheellinen asennus, kuten kaapelijohtimien kytkemi-
nen epasymmetrisesti tai suojavaippojen maadoitta-
minen molemmista paista vain toisen paan sijaan, voi
ilmeta epavakaana nollapisteena.

Jos punnitusanturin signaalien napaisuus ei ole oikea,
kaapelointi on tarkistettava.

Ohjausyksikko

—J
oooo

Jaksoittainen toiminnan menetys johtuu yleensa
ohjausyksikdssa olevasta viasta.

Epavakaus ei yleensa johdu ohjausyksikosta.

Onhjausyksikkoon liitetyissa laitteissa olevat viat voivat
haitata yksikdn toimintaa.

(1) Lisatietoja punnitusanturityyppien ylikuormakapasiteetista liitteissé B, C, D, E, F ja G.
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Luku 6 Vianm&éaritys

6.6 PFEA111/112:n virheilmoitukset ja varoitukset

ERROR tarkoittaa vikaa, jonka vuoksi ohjausyksikkd toimii virheellisesti.
WARNING tarkoittaa varoitusta, jonka vuoksi mittauksen tarkkuus saattaa heikentya.

Varoituksen tai vian ilmetessd ohjaustaulun néytdssd on varoitus tai virheilmoitus ja tilan merk-
kivalo muuttuu vihreéstd punaiseksi.

Kun painetaan 52 , ilmoitus katoaa ndytost.

Jos varoituksen tai virheilmoituksen aktivoinut ongelma on kadonnut, tilan merkkivalo muuttuu
vihredksi.

Jos virhe tai varoitus ovat voimassa, tilan merkkivalo on punainen. Siirry =¥= :n avulla viimei-
seen kéyttovalikkoon, jossa voit lukea virheilmoituksen tai varoituksen.

6.6.1 Virheilmoitukset

6.6.2 Varoitukset

Virheilmoitukset voivat koskea seuraavia vikoja:
. Flash-muistivika

. EEPROM-muistivika

. Syéttovika

. Punnitusanturin herétevika

Katso Luku 6.8 Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset.

Varoitukset voivat koskea seuraavia ongelmia:
. Profibus-tiedonsiirto-ongelma
. Synkronointiongelma

Katso Luku 6.8 Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset.
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Luku 6.7 Vikaoireet ja toimenpiteet

6.7 Vikaoireet ja toimenpiteet

Yleinen huomautus:

Jos kaapelin vapaa (ilman suojavaippaa oleva) pituus ylittdd 0,1 m, yksittdiset virta- ja signaali-
johdinparit on kierrettava.

Jos vapaa pituus ylittdéd 0,1 m, nollapiste voi olla epdvakaa tai absoluuttinen mittausarvo voi olla

virheellinen.
Taulukko 6-1. Vikaoireet ja toimenpiteet
Vikaoire Toimenpiteet

Kohisevat signaalit - Tarkista, etta kaapelien suojavaipat on liitetty
maahan kytkentakaavion mukaisesti.
- Kohisevien kaapeleiden laheisyys voi aiheuttaa
hairioita.

Epéavakaa nollapiste - Tarkista, ettd kaapelien suojavaippoja ei ole lii-

tetty molemmista paista.

- Tarkista, etta punnitusanturin ja ohjausyksikon
valisessa kaapelissa on diagonaaliset johdinparit,
joista yksi pari menee signaalipiiriin ja toinen pari
heratepiiriin, katso Kuva 2-2.

- Jos jakorasia on asennettu, tarkista, etta jako-
rasian ja ohjausyksikdn valinen punnitusanturin
signaali ja punnitusanturin heratesignaali siirretaan
eri kaapeleita pitkin.

- Jos vahintaan kaksi IP 20 -yksikk6a asennetaan
Iahelle toisiaan samaan kaappiin, tarkista, etta ne
synkronoidaan (synkronointikaapeli, katso kytken-
takaavio ja Luku 2.4.1.3 Synkronointi).

Naytto ja LEDit eivat ole valais- Jos ohjaustaulun nayttd ei ole valaistu ja ohjaus-
tuja taulussa olevat virran ja tilan merkkivalot eivat
pala, tarkista seuraavat asiat:
- Tarkista, etta kaapelit on kytketty oikein ohjausyk-
sikdn virtaldhteeseen.

- Tarkista, ettd ohjausyksikkddn kytketty virtalahde
on sopiva.

- Tarkista, etta virtakytkin on PAALLA (IP 65 -ver-
sion (NEMA 4) kotelon sisalla).

- Lisatestaukset, katso Luku 6.8.1.3 Sydttovika.
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Luku 6 Vianm&éaritys

Taulukko 6-1. Vikaoireet ja toimenpiteet

Vikaoire

Toimenpiteet

Ei signaalia, kun kuorma on
kohdistettu

1. Tarkista, ettéd kaapelit on kytketty oikein
ohjausyksikkoon.

2. Tarkista, etta punnitusantureiden kytkentdjen
napaisuus on oikea. Muussa tapauksessa punni-
tusantureiden signaalit kumoavat toisensa. Tama
nakyy ohjaustaulussa alla kuvatun mukaisesti:

a. Summasignaali (A+B) on heikko.
b. Poikkeamasignaali (A-B) on voimakas.

c. Yksittaisten punnitusantureiden lahtdsignaalilla
on vastakkainen napaisuus, kun voima kohdiste-
taan telan keskelle.

Punnitusanturin napaisuuden tarkistaminen, katso
Luku 3.9 Punnitusanturin signaalin napaisuuden
tarkistus.

Katso asennetun punnitusanturityypin kytkenta-
kaaviosta, kuinka punnitusanturit kytketdan positii-
visten signaalien I&dhettdmiseksi, kun rainan kireys
nousee.

3. Sammuta ohjausyksikko ja mittaa kaapelivastus
punnitusanturin signaalipiirin X1:5- ja X1:6-liitti-
mien ja X1:9- ja X1:10-liittimien valista.

a. Vastus on > 25 ohmia:

Tarkista kaapelointi ja punnitusanturit.

b. Vastus on < 25 ohmia:

Tarkista asennus.

6-6
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Luku 6.8 Ohjausyksikén havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset

6.8 Ohjausyksikon havaitsemat varoitukset ja virheilmoitukset

6.8.1 Virheet

6.8.1.1 Flash-muistivika

Vaihda PFEA111/112.

6.8.1.2 EEPROM-muistivika

6.8.1.3 Syéttovika

Vaihda PFEA111/112.

IP 20 -versio (sinetéiméton):

Kun PFEA111/112 on liitetty 24 V DC -virtaldhteeseen, X1:1- ja X1:2-liittimien vilisen jannit-
teen on oltava 18-36 V.

Jos jénnite on alle 18 V:
—  Tarkista virtaldhteen arvot. Arvon on oltava 18-36 V DC.

—  Tarkista, ettd virtaldhteen suorituskyky on riittdva. Tehovaatimukset, katso Luku
2.8.2 Virtaldhde SD83x.

Jos virtaldhde on suorituskyvyltién riittdvé, tarkista virtaldhteen ja PFEA111/112:n véli-
nen kaapelointi ja kaapelivastus.

Jos virtaldhde ja kaapelointi ovat asianmukaiset, ohjausyksikko on todennékoisesti vialli-
nen.

Vaihda PFEA111/112.

IP 65 -versio (NEMA 4):

Tarkista X9:1- ja X9:2-liittimiin kytketty kayttdjannite.
Kayttdjannitteen tulee olla

85-264 V AC (100 V —15 % 240 V:iin +10 %)
Taajuusalue: 45-65 Hz
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Luku 6 Vianm&éaritys

6.8.1.4 Punnitusanturin heratevika
. Tarkista, ettd kaapelit on kytketty oikein ohjausyksikkoon.

. Jos kiytosséd on yksipuolinen mittaus ja ohjausyksikkdon on liitetty vain punnitusanturi A
tai B, tarkista, ettd lyhyempi johto on kytketty liittimien X1:7 ja X1:8 tai X1:3 ja X1:4
viliin.

—  Kytke ohjausyksikko pééltéd ja mittaa vastus liittimien X1:3 ja X1:8 vilista.
Vastus on > 8 ohmia:

Tarkista, ettd ohjausyksikon ja punnitusantureiden vélisten kaapeleiden kokonaisvas-
tus ei ylitd 5:t4 ohmia. Jos kaapelivastus ei ylitd 5:t4 ohmia, tarkista kaapelointi ja
punnitusanturit.

Vastus on < 7 ohmia:
Jos kaapelointi on asianmukainen, ohjausyksikko on todennékoisesti viallinen.

Vaihda PFEA111/112.
6.8.2 Varoitukset

6.8.2.1 Profibus-tiedonsiirto-ongelma
Tarkista:
. ettd viyla on liitetty oikein
. Profibus-kenttévéylin osoite

*  kaapelointi ja liittimet.

6.8.2.2 Synkronointiongelma
Tarkista kaapeli ja suojavaippa.

Jos kaapelointi on asianmukainen, ohjausyksikkd on todenndkoisesti viallinen.

Vaihda PFEA111/112.
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Luku 6.8.3 Vaihtaminen yksipuoliseen mittaukseen, jos yksi punnitusanturi on viallinen

6.8.3 Vaihtaminen yksipuoliseen mittaukseen, jos yksi punnitusanturi on

viallinen

WebTension

FastSetUp
Presentation-
Menu
SetObject
NominalLoad
ZeroSet
SetWrapGain
VoltageOutput
CurrentOutput
Miscellaneous

Menu
ServiceMenu

"
W
I

o

]

Jos yksi punnitusanturi on viallinen, mittaus voidaan vaihtaa normaalista telasta yksipuoliseen
mittaukseen.

Katso asennuksessa kédytetyn asennetun punnitusanturityypin mukainen kytkentékaavio liit-
teestd B, C, D, E, F tai G.

Suorita seuraavat toimenpiteet sen mukaan, mikéd punnitusanturi on viallinen:

Punnitusanturi A on viallinen:

1. TIrrota punnitusanturi A ohjausyksikdsta.

2. Kytke oikosulkujohto punnitusanturin heritepiiriin liittimien X1:3 ja X1:4 véliin.
Punnitusanturi B on viallinen:

1. TIrrota punnitusanturi B ohjausyksikdsta.

2. Kytke oikosulkujohto punnitusanturin heritepiiriin liittimien X1:7 ja X1:8 viliin.

Kun olet vaihtanut punnitusanturikytkennét, yksi ohjausyksikon parametriasetus on muutettava.

Kéytd alla olevaa valikkoa ja vaihda Normaali tela Yksipuoliseksi A:ksi tai Yksipuoliseksi
B:ksi.

Valikosta PresentationMenu

l =5
SetObject == AreYouSure S/=— SetObject ==
zz = [2Z] s
~= !

Valikkoon NominalLoad

Yksipuolinen A-mittaus
Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112

L A

Signaalitulo
A

Yksipuolinen B-mittaus
Yhden punnitusanturin signaali PFEA111/112

B SBignaaIitqu
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Luku 6 Vianm&éaritys

6.9 Punnitusantureiden vaihto

N W

Ennen kuin aloitat, lue turvaohjeet kohdasta Luku 1 Johdanto.

Punnitusanturit, joissa on jatkokaapeli ja liitin:
Irrota kytkentékaapeli punnitusanturista, ja suojaa kaapeli lialta ja vaurioitumiselta.

Punnitusanturit, joissa on kiinted kaapeli:
Irrota punnitusanturiliitdnta ohjausyksikostd tai jakorasiasta, ja suojaa irtonaisen kaapelin
pait lialta ja vaurioitumiselta.

Puhdista vanha punnitusanturi, ennen kuin irrotat sen.

Irrota vanha punnitusanturi.

Irrota vanhan punnitusanturin sovitinlevyt.

Puhdista tukirakenne, sovitinlevyt ja muut asennuspinnat.

Uuden punnitusanturin asennusohjeet, katso

—  Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
—  Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

—  Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Nollapisteen asettaminen, katso Luku 3.12.4 Nollaus.

6-10
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku A.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikon tekniset tiedot

A.1 Tietoa tasta liitteesta

Tama liite sisiltdd PFEA 111/112 -ohjausyksikon tekniset tiedot.

Punnitusantureiden tiedot:

Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Punnitusantureita késittelevissa liitteissa kiytettyjen madritelmien selitykset: Luku A.2.
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Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

A.2 Rainan kireydenmittausjarjestelmissa kaytetyt maaritelmat

Taulukko A-1. Mddritelmdit

Nimelliskuorma, F,,, on kuorma, jota varten punnitusan-
turi mitoitetaan ja kalibroidaan (ts. kiintean kuorman ja mit-
taussuunnan suurimman mitatun kuorman summa).

Foxt = Laajennettu alue. Fj,om, ja Fext Valilla saattaa joskus
olla huonompi mittaustarkkuus.

Herkkyys on I&htdsignaalin ero nimelliskuormalla kuormi-
tettuna ja ilman kuormitusta.

Tarkkuusluokka on herkkyyden maksimipoikkeama pro-
senteissa nimelliskuormituksella Tama sisaltaa lineaarisen
vaihtelun, hystereesin ja toistettavuusvirheen.

Lineaarinen vaihtelu on poikkeama nolla- ja nimelliskuor-
mituksen lahtéarvojen valille piirretysta suorasta, suhteessa
nimelliskuormaan.

Hystereesi on lahtdsignaalin maksimipoikkeama samalla
kuromalla siirryttdessa nollasta nimelliskuormaan ja takaisin
nollaan, suhteessa herkkyyteen nimelliskuormalla.
Hystereesi on suhteellinen kierrokseen ndhden.

Toistettavuusvirhe on toistuvien lukemien maksimipoik-
keama identtisissa olosuhteissa.

Se ilmaistaan prosenttiosuutena herkkyydesta
nimelliskuormalla.

Lampdtilariippuvuus on %/K poikkeama suhteessa nimel-
liskuorman herkkyyteen.

Nollapisteen poikkeama maaritetdan Iahtdsignaalin poik-
keamana, kun punnitusantureissa ei ole kuormaa.

Herkkyyden poikkeama maaritetdan lahtdsignaalin poik-
keamana nimelliskuormalla, nollapisteen poikkeama pois
lukien.

Lineaarisuuspoikkeama

U 1
LA
O
/I |
7 I
/
I
Fnom
Hystereesi
U I
I [
I
I
I
1
Fnom

Lampdatilariippuvuus

u

Nolla
piste

Herkkyys
poikkeama

poikke’Fma

A-2
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Luku A.2.1 Koordinaattijarjestelmé

Taulukko A-1. Mddritelmdit

T = rainan kireys.

Esimerkki:

Taara = taaravoima (punnitusantureihin asennetun tela- ja

laakeriasennelman paino).

Fr = mitattu voima (radan kireyden voimakomponentti pun-

nitusanturin mittaussuunnassa).

suunnassa.

Kiertokulma\
|§j T
v

T Fr
Frt = taaran voimakomponentti punnitusanturin mittaus-
FR =T
FRrtot = kokonaisvoima punnitusanturin mittaussuunnassa. . . _ T
Kiertovahvistus = Fr
Kiertovahvistus = rainan kireyden T ja mitatun voiman F
y J R Kiertovahvistus =.|T.— =1,00

vélinen suhde-

Kiertovahvistus = 1,00

A.2.1 Koordinaattijarjestelma

Punnitusanturia varten on méiritetty koordinaattijarjestelma. Sitd kiytetddn voiman lasken-
nassa, kun voimakomponentit johdetaan punnitusanturin padsuunnille.

Kun suunnan merkinndt R, V ja A kéytetdin voimakomponenttien F alaindeksini, tima esittdd
vastaavan suunnan voimakomponentin. Alaindeksi R voidaan jattda pois, kun mittaussuunta
kay selville asiayhteydesta.

R
A
Vv
A Z—P A
ju—
vV v R = mittaussuunta
R V = poikittainen suunta
@ A = aksiaalinen suunta

Kuva A-1. Voiman laskennassa kéytettivd suunnanmddrityksen koordinaattijdrjestelmd

3BSE029380R0105 Rev C



PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

A.3 Tekniset tiedot

Taulukko A-2. Kdyttdjinnitteen tiedot

Tieto Kommentit
Kayttéjannite
IP 20 -yksikko (sine- 24V DC 18-36 V DC
to6imaton)
IP 65 -yksikko 24V DC 18-36 V DC
(NEMA4) 85-264 V AC 100 V -15 % 240 V:iin +10 %
Syo6ton taajuus 45-65 Hz 100-240 V AC, 0,2-0,1 A
Virrankulutus 8 W (24 V)
Sulake
IP 20 -yksikkd (sine-  Automaattinen palautus
téimatdn)
IP 65 -yksikk® Hidas, 2 A, 250 V
(NEMA 4)
Taulukko A-3. Punnitusanturin herdtepiirin tiedot
Tieto Kommentit
Virta 0,5Arms, 330 Hz Saadelty
Maks. kuorma Kaksi punnitusanturia + Punnitusanturityyppi:
maks. 5 Q:n kaapelivastus  PFCL 301E, PFTL 301E,
(1 pF:n kaapelikapasi- PFRL 101, PFTL 101,
tanssi). PFCL 201 ja PFTL 201.
Taulukko A-4. Punnitusanturin tulopiirin tiedot
Tieto Kommentit
Tulojen maara 2

Tuloimpedanssi 10 kQ
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Luku A.3 Tekniset tiedot

Taulukko A-5. Lihtosignaalien tiedot

Tieto Kommentit

Lahtéjannite 0-10V Alue -5—+11V
Maks. kuorma 5 mA
Aaltoilu <10 mVy, Kiertovahvistus = 1
Askelvasteaika 15 ms
Kaistanleveys 35 Hz
Lahtovirta 4-20 mA Alue 0-21 mA
Maks. kuorma 550 O
Askelvasteaika 15 ms
Kaistanleveys 35 Hz
Lahtéjannitteen ja
lahtovirran lisdsuo-
datus
Suodatusasetukset 30 ms 75 ms 250 ms 750 ms 1500 ms
Rajataajuus 15Hz 5Hz 1,5Hz 05Hz 0,25Hz
Kiertovahvistuksen 0,520
saato

Taulukko A-6. Ohjausyksikon mittausalueet
Tyyppi Alue
Nollausalue 2,0 x From
Dynaaminen mittausalue (sisdl- -2,5 x Fo 3,5 X Friom
taen nollauksen)
(1) Fpom = punnitusanturin nimelliskuorma

Taulukko A-7. Tiedonsiirto PFEA 112
Tieto Kommentit

Profibus-kentta-
vayla

12 Mt

Tiedonsiirtoproto-
kolla

Profibus DP -orja

EN 50 170:n mukaan

Siirtonopeus

Maks. 12 Mt/s

Osoitealue:

0125

3BSE029380R0105 Rev C



PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

Taulukko A-8. Ympdriston tiedot

Tieto Kommentit

Lampéotilariippuvuus

Nollapisteen poikkeama < 50 ppm/K

Herkkyyden poikkeama < 75 ppm/K
Kayttolampdotila +5—+55 °C
IP 20 -version (sinetdimaton) ja
IP 65 -version (NEMA 4) ulko-
puolella
Toimimattomuuslampétila —40—+70 °C

Suojausaste
DIN-kiskoversio
Seinaan asennettava yksikkd

IP 20 (sinetéimaton)

IP 65 (NEMA 4) EN 60 529:n mukaan

Taulukko A-9. Mitat

Tieto Kommentit

Mitat
IP 20 -versio (sinetdimaton)

IP 65 -versio (NEMA 4)

86 x 136 x 58 Leveys x korkeus x syvyys
120 x 180 x 100 Leveys x korkeus x syvyys

Paino
IP 20 -versio (sinetdimaton)
IP 65 -versio (NEMA 4)

0,3 kg
1,9 kg

A-6
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Luku A.4 Oletusasetukset

A.4 Oletusasetukset

Taulukko A-10. Oletusasetukset

PFEA 111 PFEA 112
Display language/ English/ Englanti English/ Englanti
Nayttokieli
Display unit/ N N
Nayttoyksikko
Set Decimals/ 0 0
Aseta desimaalit
Load cells per roll/ 2 2

Punnitusantureita per tela

Object type/ Standard roll/ Standard roll/
Kohdetyyppi Normaali tela Normaali tela
Load cell nominal load/ 1,0 kN 225 Ibs 1,0 kN 225 Ibs
Punnitusanturin nimellis-

kuorma

Wrap gain/ 1 1
Kiertovahvistus

Current output/

Lahtovirta

Filter setting/ 250 ms 250 ms
Suodatusasetukset

High tension/ 2 000N 2000 N
Suuri kireys

High output/ 20,00 mA 20,00 mA
Suuri [aht6

Low tension/ ON ON

Alhainen kireys

Low output/ 4,00 mA 4,00 mA
Alhainen 1&htd

High limit/ Ylaraja 21,00 mA 21,00 mA
Low limit/ Alaraja 0,00 mA 0,00 mA

Voltage output/
Lahtéjannite
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Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

Taulukko A-10. Oletusasetukset

PFEA 111 PFEA 112
Filter setting/ 250 ms 250 ms
Suodatusasetukset
High tension/ 2000 N 2000 N
Suuri kireys
High output/ ON ON
Suuri [8htd
Low tension/ +10,00 V +10,00 V
Alhainen kireys
Low output/ 0,00V 0,00V
Alhainen Iahto
High limit/ Ylaraja +11,00 V +11,00 V
Low limit/ Alaraja -5,00V -5,00V
Profibus/ - Off/ Pois
Profibus-kenttavayla
Address/ Osoite - 126
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Luku A.5 Liséyksikot

A.5 Lisiyksikét

A.5.1 Erotusvahvistin PXUB 201

Tulo

+
Lahto

+24 'V

Kuva A-2. Evotusvahvistin PXUB 201

Taulukko A-11. Erotusvahvistimen PXUB 201 tiedot

Tyyppi

Tieto

Virransyo6tto

20-253 VAC/DC
AC: 48-62 Hz, 2 VA
DC:1W

Virrankulutus

10 mA + ulkoinen kuorma, 24 V:lla

Signaalialue Tulo Lahto
010V 0+10V
0-10V 4-20 mA
0-5V 4-20 mA
010V 0120 mA
0-5V 0-20 mA
Tulovastus 1 MQ 10 V:n tulojannitteella

500 kQ 5 V:n tulojannitteella

Maks. kuorma

10 mA lahtéjannitteelle
500 Q lahtovirralle

Nousuaika

50 ps tai 50 ms, valittavissa

Aaltoilu

10 MV,

Kaistanleveys (-3 dB)

10 kHz tai 10 Hz

Nimellinen eristejannite

600 V, peruseristys

Eristyksen testijannite 4 kV

Mitat (p x | x s) 99 x 12,5 x 111 mm
Paino 150 g

Asennus DIN-kisko 35 mm

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

A.5.2 Virtalahde SD83x

Taulukko A-12. Pddkdyttojdnnite

Tieto

Huomautuksia

Pagkayttsjannite

115 V AC (90132 V),
100 V =10 % 120 Viiin + 10 %

230 VAC (180-264 V),
200V —10 % 240 V:iin + 10 %

auto-valikoima

Taulukko A-13. Virtaldhde

Yksikko Mitat (p x I x s) Paino
SD831 124 x 35 x 102 mm 0,43 kg
SD832 124 x 35 x 117 mm 0,5kg
SD833 124 x 60 x 117 mm 0,7 kg
Virtaldhde asennetaan 35 mm:n DIN-kiskoon.
A.5.3 Jakorasia PFXC 141
Taulukko A-14.

Suojausaste Mitat (p x| x s) Paino
IP 65 (NEMA 4) 220 x 120 x 80 mm 2,0 kg

Virtaldhde asennetaan seiné.

10/11]12|13

14

15

16

17|18(19|20|21|22|23|24

25

26|27|28|29

30

31

32

Kuva A-3. Jakorasian PFXC 141 kytkentikaavio.

A-10

3BSE029380R0105 Rev C



PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kéyttéopas

Luku A.6 Piirustukset

A.6 Piirustukset
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Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

A.6.2 Mittapiirustus 3BSE029997D0064, paiv. A
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku A.7 Profibus DP — GSD-tiedosto PFEA112:ta varten

A.7 Profibus DP — GSD-tiedosto PFEA112:ta varten

: DEVICE NAME:
: AUTHOR:
: REVISION DATE:

>

GSD file:ABB_0716.GSD

Tension Electronics PFEA112
M.Sollander
January 27, 2003

>

#Profibus_ DP

GSD_Revision

Vendor Name
Model Name
Ident Number
Revision
Hardware Release

Software Release

FMS_supp
Protocol Ident
Station Type

Slave Family

Implementation_type
Redundancy
Repeater Ctrl Sig
24V _Pins

PRODUCT SPECIFICATION

="ABB Automation Techn. Products"
= "Tension Electronics PFEA112"
=0x0716

="2.0"

="1.0"

="1.0"

OVERALL PROFIBUS SPECIFICATIONS ===========

HARDWARE CONFIGURATION

="SpPC3"

3BSE029380R0105 Rev C
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot

Set_Slave Add_supp
Auto Baud_supp
Min_Slave Intervall
Freeze Mode supp
Sync_Mode_supp
Fail Safe

9.6_supp
19.2_supp
45.45 supp
93.75_supp
187.5_supp
500 supp
1.5M_supp
3M_supp
6M_supp
12M_supp

MaxTsdr 9.6
MaxTsdr 19.2
MaxTsdr_45.45
MaxTsdr 93.75
MaxTsdr _187.5
MaxTsdr_500
MaxTsdr _1.5M
MaxTsdr 3M
MaxTsdr 6M
MaxTsdr 12M

PROTOCOL CONFIGURATION

SUPPORTED BAUDRATES

=100
=150
=250
=450
=800

A-14
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku A.7 Profibus DP — GSD-tiedosto PFEA112:ta varten

Max_Diag Data Len

User Prm_Data_Len

User Prm_Data

Modular_Station

Module
EndModule

DIAGNOSTIC DEFINITIONS

PARAMETER DEFINITIONS

=0,0,0

MODULE DEFINITIONS

="PFEAI112" 0x51,0x11,0x21

3BSE029380R0105 Rev C

A-15



PFEA 111/112 -ohjausyksikkd, kdyttbopas
Liite A PFEA 111/112 -ohjausyksikén tekniset tiedot
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku B.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.1 Tietoa tasta liitteesta

Téssd liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus

Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Punnitusanturin jatkokaapelin asennusohjeet
—  Mittapiirustus

—  Asennuspiirustus

B.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon. Muutamat perus-
asiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympdéristd vaativa (lampétila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentiinen saiato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa,
jotta se vastaa sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

Mitd voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld ndmé kysymykset perusteellisesti asennus todennikoéisesti onnistuu hyvin. Mit-
tauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maéraa punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0105 Rev C
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen
suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).
3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.  Pyri saavuttamaan vahintdin 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa mita-
tusta rainan kireydesta!

b.  Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia mittaussuun-
nassa, Fg, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

c.  Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella (jos
mahdollista)!

d.  Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintdén 30 prosenttia taa-
ravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Talldin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.
Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F, o, Fr. tulee olla vihintédan 10 % F .
Suurempaa Fgr.i;varten alhaisimman Fpg ., tulee olla vahintdén 30% Fgr.

m
S&éant6 1: Jos Frr < 1/3F,,,,

F Frtulee olla vahintdén 10 % F o,
R
>30% S&anté 2: Jos Fpp>1/3F,,,,

FRr:n tulee olla véhintdan 30 % Fpr

100 %

Frr
Fr = rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
y ! Frr = taaravoima mittaussuunnassa

A

e.  Tarkista punnitusanturin tiedot, jotta rakennekorkeus ja poikittais- ja séteisvoimat
eivit ylity.

4.  Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

B-2
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Luku B.4 Asennusvaatimukset

B.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja vakaasti, asenna punnitusanturit timén luvun vaati-

musten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu
mittaustela, ;
joka tayttaa vahintaan

Grade G-2.5 ISO 1940-1 -standardin
vaatimukset. /
ltseasennoituvat laakerit 4'
/
Salli aksiaalinen Iaajennu/

kaytettdessa pitkia teloja
ja suuria lampétilamuutoksia
voidaan odottaa.

. Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn ja

Asennuspinnan -
alustan valille.

onoltava tasainen ——— &

0,1 mm:n tarkkuudella .
Valilevyja ei saa asettaa

suoraan punnitusanturin yla- tai

alapuolelle.

Tukeva alusta

Oikea kiristysmomentti toimitetuille ruuveille
sovitinlevyja varten on 24 Nm (18 ft.-Ib).
Noudata valmistajan suosituksia

muita ruuveja varten.

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen ratkaisu
hairiotekijoista.

Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa)

[o]
228 JER o
8.98) |~ i5

o

©

i I a) Maks. 0,5 (0,02)
, b) Maks. 1,0 (0,04)
c) Maks. 5 mm/m (0,06 in./ft.)

Kuva B-1. Asennusvaatimukset
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Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

B.5.1 Vaaka-asennus

PFCL 301E

lTaar

\ =

Pystysuuntaista rainan kireysvoima ei
kohdistu punnitusanturiin.

Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on luonnol-
lisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi tulee asen-
taa vaakasuuntaisesti aina, kun se on mahdollista.

Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin asenta-
mista vinoon tai jos rainarata ei anna riittdvai pystysuun-
taista voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa vinoon
(katso kuvaa), jolloin laskennat ovat jonkin verran moni-
mutkaisempia (katso Liite B.5.2).

FrR=T x (sin o + sin B)
Frr = taara

Friot= FR + FrT=T * (sin a + sin B) + taara

T (Tension) = Kiertovahvistus x Fr
T T

FR: 1T(sinon + sinB)

Kiertovahvistus

Kiertovahvistus = —————
sina + sinf

PFCL 301E -punnitusanturi mittaa sen ylépintaan kohdis-
tuvat pystysuuntaiset voimat. Se ei mittaa vaakasuuntaisia
voimia, eivitkd ne vaikuta pystysuuntaiseen mittaustulok-
seen. Pystysuuntaisia voimia syntyy kahdesta ldhteest: rai-
nan kireyden voimasta ja telan taarapainosta.

Jaa pystysuuntainen kokonaisvoima Fp;. kahdella, niin
saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

Al4 ylimitoita ABB-punnitusanturia ylikuormituksen
varalta, silld punnitusantureissa on riittdvét ylikuormitus-
kapasiteetit.

FrR=T x (sin o + sin B)
Frr = taara
Friot = FrRT— FrR=taara — T x (sin o + sin B)

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR
IT____ T
FR 1T(sina + sinf)
sina + sinf

Kiertovahvistus =

Kiertovahvistus

PFCL 301E -punnitusanturi mittaa sek kireyden etti
puristuksen.

Jos T (sin a + sin ) on suurempi kuin taarapaino, punni-
tusanturi on kiristetty.

Kunkin punnitusanturin kapasiteetin laskeminen:
1. Jaa (Fp - taara) kahdella
jos Fr on suurempi tai yhtd suuri kuin (taara x 2).

2. Jaa taara kahdella
jos Fg on pienempi kuin (taara x 2).

B-4
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Luku B.5.2 Vinoasennus

B.5.2 Vinoasennus

PFCL 301E

Fr=T x [sin (a~Y) + sin (B +7)]

Frr = taara x cos y

Friot= FR + FrT =

T x [sin (o —Yy) + sin (B +Y)] + taara x cos ¥

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR

i i = _z—_z T
Kiertovahvistus = Fq Tisin(a—7)+sin(p+7)]

1
sin(a—y) +sin(B +y)

Kiertovahvistus

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Talloin kallistuskulma muuttaa taarakuormaa ja voima-
komponentteja kuvan mukaisesti.
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Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.6 Voiman laskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista pdista.

B.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti ja
keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osa B.5, Asennustavat ja voiman ja kierto-
vahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan, kuinka
hyvin voiman keskipiste voidaan méérittdd. Se ei ole helppoa, silld poikittaiskuor-
mitus jakaantuu yleensi jossain méérin epétasaisesti. Punnitusanturi tuottaa kui-
tenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

g
(]
it

Q

)

<

Kuva B-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen
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Luku B.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

B.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina ei ole
keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kiristysvoiman keskipisteen ja punnitus-
anturin keskilinjan véliseen etdisyyteen.

Kiristysvoiman keskipiste |

‘ b Taaravoiman keskipiste :
Punnitusanturi !
; PFCL 301E ‘

Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fgr, katso Osa B.5, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

3. Kiyté seuraavia kaavoja:
L-b
L
Fgr yhtd punnitusanturia varten = Fjp x L—Zq
FRriot Yhtd punnitusanturia varten = Fp yhtd punnitusanturia varten + Frp yhti punnitus-
anturia varten

FR yhtd punnitusanturia varten = Fp x

jossa:

L = Punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan vilinen etdisyys.
a = Taaravoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vélinen etiisyys.

a = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.
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Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.7 Punnitusantureiden asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdan Liite B.4 ohjeita noudatetaan.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta &l4 kiristd ruuveja loppuun

am ° ° saakka.
P
= ) = 4. Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin.
@ @ Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

VAROITUS

Kun asennat laakereita tai muita osia sovitinlevyihin, ruuvit eivit saa tunkeutua
punnitusanturiin. Punnitusanturi voi vaurioitua siihen kohdistetusta liian suuresta
voimasta johtuen.

L
Huom L T
Ruuvi ei saa v [

tydntya punnitusanturiin. r (OYAN

6.  S&ida punnitusanturit asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd alustan ruuvit.

7.  S&dda tela asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

B.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapelit ja kaapeliviennit on tuettava pidikkeilld niin ettd kaapelit eidét johda voimaa kuorma-
kennoihin.

B.7.2 Punnitusanturin jatkokaapelin kytkenta
Katso Osa B.10, Asennusohje, kaapeliliitin, 3BSE019064, pdiv. A.
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Luku B.8 Tekniset tiedot

B.8 Tekniset tiedot

PFCL 301E | Yksikké
Nimelliskuorma
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fqnm, 0,2 0,5 1,0
(45) (112) (225)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, Fy/pom 0,05 0,125 0,25
h =135 mm (5,3 tuumaa) (11) (28) (56) kN
Salllittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, Fanom 0,05 0,125 0,25 (Ibs)
h =135 mm (5,3 tuumaa) (11) (28) (56)
Laajennettu kuorma mittaussuunnassa tarkkuusluokassa, 0,3 0,75 1,5
puristusvoima + 2%, Fgyt (67) (169) (337)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa 0,6 1,5 3
ilman tietojen pysyvaa muutosta, Fp, 4« R (135) (337) (674) kN
Suurin kuorma poikittaissuunnassa ilman pysyvaa 0,3 0,75 1,5 (Ibs)
tietojen muutosta, Fynax (™ h =135 mm (5,3 tuumaa) (67) (169) (337)
Jousivakio 9 22 34 k(l;lgggn
(52) (124) (197) Ib.fin.)
Tarkkuus
Tarkkuusluokka, puristusvoima +1,0
Lineaarinen vaihtelu <+0,5 o
Toistettavuusvirhe <+0,1 °
Hystereesi <+0,3
Mekaaniset tiedot
Paino ilman sovitinlevyja noin 2,5
v (noin 5,5) kg
. N . noin 5,4 (Ibs)
Paino sovitinlevyjen kanssa (noin 11,9)
Pituus, leveys ja korkeus on ilmoitettu kohdassa Osa B.11, Mittapiirustus, 3BBSE015955D0094, paiv. D.
Materiaali
Punnitusanturi SS 2387 ruostumaton teras, DIN X4CrNiMo 165.
Korroosionesto-ominaisuudet ovat vastaavat kuin
AISI 304:ssa.
Sovitinlevyt SS 1312, mustakromiviimeistely.
ASTM A 238-79 Grade C.

(1) FmaxJa Fymax Ovat sallittuja samanaikaisesti.

C )

Kuva B-3. Rakennuskorkeus
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko B-1. Punnitusanturin PFCL 301E ympdristotiedot

PFCL 301E Yksikko
e +20 +60 °C
Kompensoitu lampétila-alue (+68 - +140) (°F)
. <+150
Nollapist kk
ollapisteen poikkeama (< £ 83) opm/K
. <+ 250 (PPm/°F)
Herkkyyden poikkeama (< + 139)
st e -10 - +80 °C
Kéayttélampotila (+14 - +176) (°F)
: . <+ 250
Nollapisteen poikkeama (< + 139) opm/K
. <+ 350 (PPm/°F)
Herkkyyden poikkeama (< + 194)

o +40 - +90 °C
Sailytyslampdtila (-40 - +194) (°F)
Suoiausaste IP 66 standardin EN 60 529 mukai-

) sesti
Taulukko B-2. Kiinnitysruuvit
. . . Kiristys-
Ruuvityypit Lujuusluokka Koko momentti

Sahkdsinkityt terasruuvit, 24 Nm

voideltu 6ljylla tai emulsiolla. 8,8 M8 (18 ft-Ib)

Lujuusluokka 1ISO 898/1:n mukainen.

B-10
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttéopas
Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.10 Asennusohje, kaapeliliitin, 3BBSE019064, paiv. A

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New Document 1999.07.07 SEAPR / AGB / JRK
A | Core order along cable added. 00-02-25 SEAPR / AGB / K
23
A
—HIX —=a=
P .
Screen
]
)
23
; B Screen i
| —
- == E—
: B
Blue IMPORTANT!
Core order along cable
Blue Black
Screen
White Red
Prep.  SEAPR/AGB Hugosson Mattias 2000-02-25 |INSTRUCTION Py ﬁg”t;h;ﬁ
“|Aper.  SEAPR/AGB  Carlgvist ULf 2000-02-29 | Mounting instr. for cable connector i‘,w )
3|Respdept SEAPR/AGB Monteringsinstruktion for kontakt
5 R Document number Lang. Rev. Sheet
1 AIBB ABB Automation Products AB (38SE019064 e a1
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Liite B PFCL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

B.12 Asennuspiirustus, 3BSE015955D0096, paiv. C
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku C.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.

Liitteessd on seuraavat osiot:

Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
Asennusvaatimukset

Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

—  Vaaka-asennus

—  Vinoasennus

—  Yksipuolinen mittaus
Punnitusantureiden asennus

Tekniset tiedot

Piirustukset

—  Kytkentékaavio(t)

—  Punnitusanturin jatkokaapelin asennusohjeet

Mittapiirustus

Asennuspiirustus

C.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon. Muutamat perus-
asiat kuitenkin toistuvat.

Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympdéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa,
jotta se vastaa sopivinta punnitusanturia, vai onko koneessa kiinteéd rakenne?

Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld niméa kysymykset perusteellisesti asennus todenndkdisesti onnistuu hyvin. Mit-
tauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0105 Rev C
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttéopas
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen
suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).
3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.  Pyri saavuttamaan vahintdin 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa mita-
tusta rainan kireydesta!

b.  Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia mittaussuun-
nassa, Fg, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

c.  Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella (jos
mahdollista)!

d.  Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintdén 30 prosenttia taa-
ravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Talldin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.
Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F, o, Fr. tulee olla vihintédan 10 % F .
Suurempaa Fpr.i;varten alhaisimman Fg ., tulee olla vahintdén 30 % Fgr.

m
S&éant6 1: Jos Frr < 1/13F,,,,

. Fr:-n tulee olla vahintdan 10 % Fpom
R
>30% Saanté 2: Jos FrRr> 18 F,om

FRr:n tulee olla véhintaan 30 % Fpp

100 %

Fr = rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
v !

A Frr = taaravoima mittaussuunnassa

e.  Tarkista punnitusanturin tiedot, jotta rakennekorkeus ja poikittais- ja séteisvoimat
eivit ylity.

4.  Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

C-2
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku C.4 Asennusvaatimukset

C.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja vakaasti, asenna punnitusanturit timén luvun vaati-
musten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu
mittaustela, I
joka tayttaa vahintaan

Grade G-2.5 1SO 1940-1 -standardin
vaatimukset.

ltseasennoituvat laakerit 4'

/
Salli aksiaalinen Iaajennu/j@

kaytettdessa pitkia teloja
ja suuria lampétilamuutoksia
voidaan odottaa.

. Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn

Asennuspinnan . s
ja alustan valille.

on oltava tasainen ——

0,1 mm:n tarkkuudella. - -
Valilevyja ei saa asettaa

suoraan punnitusanturin
yla- tai alapuolelle.

Tukeva alusta

Oikea kiristysmomentti toimitetuille ruuveille
sovitinlevyja varten on 24 Nm (18 ft.-Ib).
Noudata valmistajan suosituksia

muita ruuveja varten.

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen ratkaisu
hairiotekijoista.

Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa) r/\‘/\

Raina A

i N a) Maks. 0,5 (0,02)
b) Maks. 1,0 (0,04)
¢) Maks. 5 mm/m (0,06 in./ft.)

Kuva C-1. Asennusvaatimukset
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

C.5.1 Vaaka-asennus

PFTL 301E

Ei vaakasuuntaista rainan kireysvoimaa
punnitusanturiin.

-4 P = mittaussuunta

Useimmissa tapauksissa vaakasuuntainen asennus on
ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi tulee
asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on mahdollista.
Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin asenta-
mista vinoon tai jos rainarata ei anna riittdvaa vaakasuun-
taista voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa vinoon
(katso kuva), jolloin laskennat ovat jonkin verran moni-
mutkaisempia (katso Osa C.5.2, Vinoasennus).

PFTL 301E

- >

o

-4 = mittaussuunta

FrR=T x (cos B —cos a)
Frt = 0 (taaravoimaa ei mitata)

Friot= FrR + FRT =T % (cos B — cos a)

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR
I___ T
FR ;I'(cosﬁ —cosa)
COosf3 — cosa

Kiertovahvistus =

Kiertovahvistus

PFTL 301E -punnitusanturi mittaa sen yldpintaan kohdis-
tuvat vaakasuuntaiset voimat. Punnitusanturi pystyy mit-
taamaam molempiin suuntiin. Pystysuuntaisia voimia ei
mitata, eivétkd ne vaikuta vaakasuuntaiseen mittaustulok-
seen. Vaakasuuntainen mitattava voima syntyy yhdesti
lahteestd eli rainan kireydesté (taarapaino ei aiheuta voi-
makomponenttia kuormakennon mittaussuuntaan). Katso
voimalaskennat kuvasta.

Jaa vaakasuuntainen kokonaisvoima Fg,, kahdella, niin
saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

Ald kiyti ylisuurta ABB-punnitusanturia ylikuormituk-
sen varalta, silld punnitusantureissa on riittavét ylikuor-
mituskapasiteetit.

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku C.5.2 Vinoasennus

C.5.2 Vinoasennus

PFTL 301E

Fr=T x [cos(B +7Y) — cos(a —Y)]
Frr=—taara x siny

Friot = FR + Fr7T =

T x [cos(B +Y) — cos(o —Y)] + (~taara x sin y)

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR
kierto- - TI_ T
vahvistus £, T[cos(B +7) - cos(a.—7)]

1
cos(p +y) - cos(a—v)

Kiertovahvistus =

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai kiinnittdd punnitusantu-
riin oikean tyyppinen voimakomponentti.

Vinoon asennus lisdd taaravoimakomponentin mittaus-
suuntaan ja muuttaa voimakomponentteja alla kuvatulla
tavalla.

HUOM.
Laskettaessa on tirkeii, etti kulmat merkitéiin yhti-
l16ihin oikean merkkisind vaakasuuntaiseen pintaan
nihden.

3BSE029380R0105 Rev C
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.6 Voiman laskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa on riittdvaa mitata kireys vain yhdelld telan padtyyn asennetulla punnitus-
anturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista paista.

C.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertainen ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osa C.5, Asennustavat ja voiman ja kierto-
vahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus riippuu suuresti siité, kuinka hyvin voi-
man keskitys voidaan méadrittdd. Se ei ole helppoa, silld poikittaiskuormitus
jakaantuu yleensd jossain médrin epétasaisesti. Punnitusanturi tuottaa kuitenkin
vakaan ja toistettavan mittauksen.

A8 S

Kuva C-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku C.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

C.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina ei ole
keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kireysvoiman keskipisteen ja punnitusan-
turin keskilinjan viliseen etdisyyteen, katso kuva.

Kiristysvoiman keskipiste |

‘ b Taaravoiman keskipiste :
Punnitusanturi !
; PFTL 301E ‘

Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fg, katso Osa C.5, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.

3. Kaéytd seuraavia kaavoja:
L-b
L
Frr yhté punnitusanturia varten = Fp;x LL;H
FRriot Yhtd punnitusanturia varten = Fp yhtd punnitusanturia varten + Frp yhti punnitus-
anturia varten

Fr yhtd punnitusanturia varten = Fp x

jossa:

L = etdisyys punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan valilla.
a = taaravoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.

a = kiristysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.

3BSE029380R0105 Rev C C-7
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.7 Punnitusantureiden asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdan Osa C.4, Asennusvaatimukset ohjeita noudatetaan.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta &la kiristd ruuveja loppuun

am ° ° saakka.
P
= ) = 4. Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin.
@ @ Kiristd mukana toimitetut ruuvit momenttiavaimella momenttiin 24 Nm (18 ft.-1b).

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

VAROITUS

Kun asennat laakereita tai muita osia sovitinlevyihin, ruuvit eivit saa tunkeutua
punnitusanturiin. Punnitusanturi voi vaurioitua liiallisesti voimankaytosta.

¢

L<T

/\

L
Huom L T
Ruuvi ei saa v [

ulottua punnitusanturiin. r @)

6.  S#@ida punnitusanturit asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd alustan ruuvit.

7.  S&dda tela asennusohjeiden mukaisesti.
Kiristd ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

C.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapeli on tuettava pidikkeilld ja asennettava ohikytkennén estdmiseksi.

C.7.2 Punnitusanturin jatkokaapelin kytkenta
Katso Osa C.10, Asennusohje, kaapeliliitin, 3BSE019064, pdiv. A.
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Luku C.8 Tekniset tiedot

C.8 Tekniset tiedot

PFTL 301E | Yksikko
Nimelliskuorma
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, F,om 0,1 0,2 0,5 1,0
h = 135 mm (5,3 tuumaa) (22) (45) (112) (225)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, Fy/,om 0,3 0,6 1,5 3,0
(67) (135) (337) (675) kN
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, F anom 0,5 0,5 1,0 1,0 (Ibs)
h =135 mm (5,3 tuumaa) (112) (112) (225) (225)
Laajennettu mittausalue mittaussuunnassa ja tarkkuus- 0,15 0,3 0,75 1,5
luokassa, kaksisuuntainen mittaus + 2 %, Fgy (33) (67) (169) (337)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma ilman tietojen pysyvaa muutosta, F,,, . | 0,3 0,6 1,5 3,0
h =135 mm (5,3 tuumaa) (67) (135) (337) (674)
Suurin kuorma poikittaissuunnassa ilman pysyvaa 0,5 1,0 2,5 5,0
tietojen muutosta, Fyqy (" (112) (225) (562) (1125) kN
Suurin kuorma aksiaalisuunnassa ilman tietojen pysyvaa 0,5 0,5 1,0 1,0 (Ibs)
muutosta, Famax- h = 135 mm (5,3 tuumaa) (112) (112) (225) (225)
Jousivakio kN/mm
2 4 7 8 (1000
(11,3) (22,6) (39,7) (44,6) |lbs/tuuma
)
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +1,0
Lineaarinen vaihtelu <+0,5 o
Toistettavuusvirhe <+0,1 0
Hystereesi <+0,3
Mekaaniset tiedot
Paino ilman sovitinlevyja no!n 2.5
(noin 5,5) kg
Paino sovitinlevyjen kanssa (nn:ilnn 151”‘;) (Ibs)

Pituus, leveys ja korkeus on mainittu kohdassa Osa C.11, Mittapiirustus, 3BSE019040D0094, paiv. C.

Materiaali

Punnitusanturi

SS 2387 ruostumaton teras, DIN X4CrNiMo 165.
Korroosionesto-ominaisuudet ovat vastaavat kuin
AISI 304:ssa.

Sovitinlevyt

SS 1312, mustakromiviimeistely.
ASTM A 238-79 Grade C.

(1)

Fmax J@ Fymax ovat sallittuja samanaikaisesti.

©

©

)

(

Kuva C-3. Rakennuskorkeus

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko C-1. Punnitusanturin PFTL 301E ympdristétiedot

PFTL 301E yksikko
Kompensoitu lampétila-alue +20 +60 i
P P (+68 - +140) (°F)
. . <+150
Nollapisteen poikkeama
p p (£+83) ppm/K
. <+ 250 (PPm/°F)
Herkkyyden poikkeama (< + 139)
s . -10 +80 °C
Kéayttélampotila (+14 - +176) (°F)
. . <+ 250
Nollapisteen poikkeama
p p (£+£139) ppm/K
. <+ 350 (PPm/°F)
Herkkyyden poikkeama (< + 194)
. -40 - +90 °C
Sailytyslampdtila (-40 - +194) (°F)
. IP 66 standardin EN 60 529 mukai-
Suojausaste .
sesti
Taulukko C-2. Kiinnitysruuvit
Ruuvityypit Lujuusluokka Koko Kiristys
yyp ] momentti
Séhkésir.1'klityt"terl'e'nsruuvilt, 24 Nm
voideltu 6ljylla tai emulsiolla. 8,8 M8
Lujuusluokka ISO 898/1:n mukainen. (18 ft-lb)

C-10
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Liite C PFTL 301E — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

C.10 Asennusohje, kaapeliliitin, 3BSE019064, paiv. A

REV |DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New Document 1999.07.07 SEAPR / AGB / JRK
A [Core order along cable added. 00-02-25 SEAPR/ AGB / K
23
A—»
1 X p—— %__
]
Screen
]
é
i
)
IMPORTANT!
Core order along cable
Blue Black
White Red
Prep.  SEAPR/AGB Hugosson Mattias 2000-02-25 |[INSTRUCTION ﬁ°"‘-?h-ﬁ
[apr._ SEAPR/AGB _Carlqvist UIf 2000-02-29 |Mounting instr. for cable connector ﬂ@ oo
7| Resp.dept SEAPR/AGB Monteringsinstruktion for kontakt
5 R Document number Lang. Rev. Sheet
| AIBB ABB Automation Products AB [38SE019064 PR P

Dradiicb £milis . ££4920 D 2 L~nr DDT /M\/DDT Drainct an andan ciimboan
— — e ————
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku D.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.
Liitteessd on seuraavat osiot:
. Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
. Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
. Asennusvaatimukset
. Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta
—  Vaaka-asennus
—  Vinoasennus
—  Yksipuolinen mittaus
. Punnitusantureiden asennus
. Tekniset tiedot
. Piirustukset
—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

D.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon. Muutamat perus-
asiat kuitenkin toistuvat.

. Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

. Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

. Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa sopivinta
punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

. Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld nimé kysymykset perusteellisesti asennus todenndkdisesti onnistuu hyvin. Mit-
tauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0105 Rev C D-1
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen
suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).
3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.  Pyri saavuttamaan vahintdin 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa mita-
tusta rainan kireydesta!

b.  Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia mittaussuun-
nassa, Fg, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

c.  Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella (jos
mahdollista)!

d.  Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintdén 30 prosenttia taa-
ravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Talldin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.
Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F, o, Fr. tulee olla vihintédan 10 % F .
Suurempaa Fpr.i;varten alhaisimman Fg ., tulee olla vahintdén 30 % Fgr.

m
S&ant6 1: Jos Fry <1/3F,,,

. Fr:n tulee olla vahintdan 10 % Fpom
R
>30 % S&antd 2: Jos Frp>1/3F,,,,

FRr:n tulee olla véhint&dan 30 % Fpr

100 %

Fr = rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
v !

A Frr = taaravoima mittaussuunnassa

e.  Tarkista punnitusanturin tiedot, jotta rakennekorkeus ja poikittais- ja séteisvoimat
eivit ylity.

4.  Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

D-2
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Luku D.4 Asennusvaatimukset

D.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja stabiilisti, asenna punnitusanturit timén luvun vaa-
timusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu
mittaustela, joka

tayttda vahintdan

Grade G-2.5 1SO 1940-1 -standardin
vaatimukset.

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen ratkaisu
hairiétekijoista

Salli aksiaalinen laajennus
kayttamala laakereita
joist toinen on ohjava

ja toinen vapaa.

[

Punnitusantureiden kohdistus

Asennuspinnan
on oltava tasainen
0,1 mm:n tarkkuudella.

ltseasennoituvat laakerit

Maks.

10 mm/m

[ R

Kuva D-1.

(0,12/in./ft.)

Asennusvaatimukset

Raina j:t

Asennusruuvit
tulee kiristaa
noudattaen
valmistajan
ohjeita

Tukeva alusta

maks. 0,5°

S e

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.5 Punnitusanturin suuntaus mittaussuunnan mukaan

Positiivinen
mittauksen
suunta
+

Negatiivinen
mittauksen
suunta

Séteen suuntainen punnitusanturi mittaa vain akselin suuntaiset voimat vasemmalla ndkyvén
kuvan mukaisesti. Sen vuoksi mittaussuunnan suuntaaminen on tarkedi signaalildhdon kan-
nalta. Katso alla olevista kuvista mittaussuunnan suuntauksen vaikutukset signaalildhtoon.

Vaikutukset
(kdytossa oletetaan olevan kaksi punnitus-
anturia)

Mittaussuunnan
suuntaus

Kireys

Vaakasuuntainen Pynnitusanturit mittaavat 2 kireyden, mutta
pinta eivat telan painoa (taara).

Kireys

Punnitusanturit eivat mittaa kireytta, mutta ne
mittaavat telan painon (taara).

Punnitusantureiden kaantadminen vastapaivaan
vahvistaa rainan kireyssignaalia ja poistaa
telan painosta johtuvan Iahtdsignaalin (Taara).
Suurin  kireyden signaali saavutetaan 90
asteen kierrolla.

Punnitusanturit mittaavat 1 x kireyden, mutta

eivat telan painoa (taara).

Kierrd punnitusantureita 45 astetta myoétapai-

45 vaan, niin punnitusanturit mittaavat 1,4 x kirey-
den ja 70 % telan painosta.

Kireys

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku D.6 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

D.6 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

D.6.1 Vaaka-asennus

Ei vaakasuuntaista rainan kiristysvoimaa
punnitusanturiin.

PFRL 101 -punnitusanturit voidaan asentaa mihin tahansa
vinoon kulmaan (0360 °). On kuitenkin suositeltavaa
minimoida muiden kuin mitattavan kireyden voimien vai-
kutukset. Useimmissa tapauksissa tima tarkoittaa suunta-
usta, jossa taaravoima (pystysuuntainen) on kohtisuorassa
mitattuun voimaan (vaakasuuntainen) ndhden.

Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin asenta-
mista vinoon tai jos rainarata ei anna riittdvai vaakasuun-
taista voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa vinoon
(katso kuva), jolloin laskennat ovat jonkin verran moni-
mutkaisempia (katso Osa D.6.2, Vinoasennus).

Vaakataso
+ou +B
T

Fr

Taara

FrR=T x (cos B — cos a)
Frt = 0 (taaravoimaa ei mitata)
Friot=Fr + FrT=T * (cos p — cos a)

Friot/ punnitusanturi = Fgyy/ 2

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR

i stus = L= — T
Kiertovahvistus = FR T(cosp — cosa)

Kiertovahvistus = ——
COsf3 — cosa

Punnitusanturi mittaa vaakasuuntaisia voimia. Punnitus-
anturi mittaa molempiin suuntiin. Se ei mittaa pystysuun-
taisia voimia, eivatkd ne vaikuta vaakasuuntaiseen
mittaustulokseen. Vaakasuuntainen mitattava voima syn-
tyy yhdesté ldhteestd eli rainan kireydesta (taarapaino ei
aiheuta voimakomponenttia kuormakennon mittaussuun-
taan). Katso voiman laskennat kuvasta.

Jaa pystysuuntainen kokonaisvoima Fg,. kahdella, niin
saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

Ali kéyti ylisuurta ABB-punnitusanturia ylikuormituk-
sen varalta, silld punnitusantureissa on riittavat ylikuor-
mituskapasiteetit.

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.6.2 Vinoasennus

Fr=T x [cos(B + ) — cos(a —Y)]
Frr = —taara x siny

Friot=FRr + FrT =
T x [cos(B +Y) — cos(a —Y)] + (~taara x sin y)

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR
: T T
Kierto- = —=
vahvistus Fp T[COS(B +v)—cos(a—v)]

1
cos(B +7)— cos(a )

Kiertovahvistus =

T

et

+Qo

Fv

T Taara

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.
Vinoon asennus lisdé taaravoimakomponentin ja muuttaa
voimakomponentteja kuvatulla tavalla.

HUOM.

Laskettaessa on tirkeii, etti yhtiloihin
laitetaan kulmille oikeat etumerkit.

D-6
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Luku D.7 Voimanlaskenta mittaukseen yhdelld punnitusanturilla

D.7 Voimanlaskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa on riittdvaéd mitata kireys vain yhdelld telan paityyn asennetulla punnitus-
anturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista paista.

D.7.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertainen ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osa D.6, Asennustavat ja voiman ja kierto-
vahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa. Huomaa, etti 14htosignaali on summa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus riippuu suuresti siitd, kuinka hyvin voi-
man keskitys voidaan méaadrittdd. Se ei ole helppoa, silld poikittaiskuormitus
jakaantuu yleensd jossain méirin epédtasaisesti. Punnitusanturi tuottaa kuitenkin
vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva D-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

3BSE029380R0105 Rev C D-7
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D.7.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina ei ole
keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kiristysvoiman keskipisteen ja punnitus-
anturin keskilinjan véliseen etdisyyteen.

Punnitusanturi
PFRL 101 D] ®

P

Kiristysvoiman keskipiste

Taaravoiman keskipiste

Laskentamenettely:
1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske g jaFgrr, katso Osa D.6, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.

3. Kaytd seuraavia kaavoja:
L-b
L
Frr yhtd punnitusanturia varten = Fp LL;a
Friot yhtd punnitusanturia varten = Fp yhtd punnitusanturia varten + Fp yhtd punnitus-
anturia varten

Fr yhté punnitusanturia varten = Fp x

jossa:

L = Etiisyys punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan vélilla.
a = Taaravoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.

a = Kiristysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vélinen etéisyys.

D-8 3BSE029380R0105 Rev C
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D.8 Punnitusantureiden asennus

1. Asenna laakerit punnitusantureihin.

HUOM.

Kayta tyokaluja ja materiaaleja, jotka eivit vaurioita laakeria tai punnitusanturia.

HUOM.

Yksi laakereista lukitaan paikalleen kiinnitysrenkailla, kun taas toinen laakeri pai-
netaan paikalleen aksiaalisen laajentumisen sallimiseksi.

a.  Asenna yksi kiinnitysrengas punnitusanturiin.
b.  Sovita vastakappale alla olevan kuvan mukaisesti.

c.  Paina laakeri oikeaan asentoon.

HUOM.

Laakeripesdssd on hyvin pieni asennusvilys, joten 414 kiytd suurta voimaa.

d. Asenna toinen kiinnitysrengas punnitusanturiin.

Kiinnitetty laakeri Kiinnitetty laakeri
ilman valirenkaita valirenkailla

Kiinnitysrengas

Vastakappale Vastakappale

Irtolaakeri Paina ulompaa rengasta

Vastakappale

3BSE029380R0105 Rev C D-9
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Sisempi kansi

Esimerkki
punnitusanturin
asennuksesta

Asenna vilikappaleet ja akselin tiivisteet (mikéli tarpeen).

Aseta sisemmaén punnitusanturin kannet paikoilleen ja asenna nelja kiinnitysruuvia rei-
kiinsa.

Paina punnitusanturit akseliin (paina ainoastaan laakerien sisempii renkaita).

Urat
kiinnitysrenkaille Kiinnitys
punnitusanturissa rengas
(ei kayteta akselissa

irtolaakereita varten)

Asenna laakereiden kiinnitysrenkaat akseliin.
Aseta ulommat kannet paikoilleen.

Sijoita mittaustela kokonaisena punnitusanturien kanssa koneen oikeaan paikkaan.

Irtolaakereilla varustettu punnitusanturi sijoitetaan telaa kohti kokonaispituuden lyhenta-
miseksi, jotta mittaustela punnitusantureilla voidaan asentaa paikalleen.

Kun tela on paikallaan, veda irtolaakerilla varustettu punnitusanturi takaisin oikeaan asen-
toonsa.

Kiinnité jokainen punnitusanturi neljalld asennusruuvilla.
(kiristysmomentti valmistajan suositusten mukaisesti)

Sadda akselin tiivisteet (mikali tarpeen).

3BSE029380R0105 Rev C
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D.8.1 Asennus kannattimien avulla

Lisdkannatin helpottaa asennusta vaakasuorille pinnoille.

Asennus
reika

Mittaussuunta on

paras mahdollinen, kun
kadannat punnitusanturin
sopivaan asentoon
ennen kannattimen
porausta.

Mahdolliset asennustavat kiinnikkeiden avulla.

1.  Merkitse asennusreikien paikat.

2.  Poraa reidt ja tee niihin kierteet kohdan Osa D.18, Mittapiirustus, 3BSE010457, péiv. B
mukaisesti.

3. Asenna kohdan Osa D.§8, Punnitusantureiden asennus ohjeiden mukaisesti.
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

D.8.2 Punnitusanturien asennusruuvit

Poikittais
suunta

Mittaus
suunta

Punnitusanturi asennetaan ruuveilla kohdan Taulukko D-1 mukaisesti.

HUOM.
Ruuvit tulee kiristdd valmistajan suositusten mukaisesti.

Voimaluokituksen 8.8 ruuvit riittdvét normaalikdyttod varten sovelluksiin, joissa ei ole suuria
poikittaisvoimia tai ylikuormituksia.

Jos sovelluksessa saattaa esiintyd suuria poikittaisvoimia tai ylikuormituksia, kdyta voimaluoki-
tuksen 12.9 (tai korkeamman) ruuveja ja korkeampaa kiristysmomenttia.

Tarkista ennen asennusta, ettd asennuspinnat ovat puhtaita ja tasaisia (esim. urien ja muiden
vaurioiden varalta).

Taulukko D-1. Kiinnitysruuvit

Punnitusanturi PFRL Ruuvin koko

101
M8 (5/16 UNC)

B M8 (5/16 UNC)

C M10 (3/8 UNC)

D M12 (1/2 UNC)

D.8.3 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapeli on tuettava pidikkeilla ja asennettava ohikytkennin estimiseksi.
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Luku D.9 Tekniset tiedot

D.9 Tekniset tiedot

Taulukko D-2. Punnitusanturin PFRL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFRL 101 Tyyppi Tieto Yksikko
Nimelliskuorma
Nimelliskuorma, Fom A 0,5 (112)
B 1 (225)
C 0,5 (112) 1 (225) 2 (450)
D 5 (1125)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuus- A 2,5 (562)
alueella, Fynom B 3 (674) ‘N
C | 1,25(281) 2,5(562) 5 (1125) (Ibs)
D 10 (2250)
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalu-| A 2,5 (562)
eella, Fanom B 5 (1 125)
C 2,5 (562) 5(1125) 10 (2 250)
D 25 (5 625)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa A 2,5 (562)
;LZ:IZ_tletojen pysyvia muutoksia, B 5 (1 125) N
C | 25(62) 5(1125) 10 (2 250) (Ibs)
D 25 (5 625)
Jousivakio A 50 (286)
B 100 (572) kN/mm
C 50 (286) 100 (572) 200 (1 143) gs(/)lgo)
D 500 (2 858)
Mekaaniset tiedot
Paino A 1,5 (3,3)
B 2,0 (4,4) kg
C 5,0 (11) 5,0 (11) 5,0 (11) (Ibs)
D 8,5 (18,7)
3BSE029380R0105 Rev C D-13
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Liite D PFRL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko D-2. Punnitusanturin PFRL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFRL 101 Tyyppi Tieto Yksikko
Materiaali SS 2387 ruostumaton teras, DIN X4CrNiMo 16 5.
Korroosionesto-ominaisuudet ovat vastaavat kuin
AISI 304:ssa.
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +0,5 %
Toistettavuusvirhe <+0,1
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +80 °C
(+68 - +176) (°F)
Nollapisteen poikkeama A <+150
B (< £ 83) ppm/K
Herkkyyden poikkeama g’ <+ 150 (PPm/°F)
(£+83)
Kayttolampotila -10- +80 °C
(+14 - +176) (°F)
Nollapisteen poikkeama <+ 300
(s +167) ppm/K
Herkkyyden poikkeama <+ 300 (PPm/°F)
(£ +£167)
Sailytyslampdotila -40 - +80 °C
(-40 - +176) (°F)

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku D.16 Mittapiirustus, 3BSE004042D0066, péiv. -

D.16 Mittapiirustus, 3BSE004042D0066, paiv. -

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

- |New document. 2001-12-13 ATCF/FM/GB/JRK

mm [inch]

press authority is strictly forbidden.

We reserve dll rights in this document and

in the information contained therein. Repro—

duction, use or disclosure to third parties
ABB Automation Technology Products AB

3
E®)
916.2 (0.64) ‘ | Grease Nipple according to: DIN 71412
o
2
For Load Cell dimensions see: Dimension drawing 3BSE004042D0003 e}
<
[oR
[oR
| <q
prep.  ATCF/FM/GB  Karlsson Johan 2001-12-13 | DIMENSION DRAWING A ﬁg“&?héh %
“|Appr.  ATCF/FM/GB  Carlqvist ULf 2001-12-18 PRT with Grease Nipple i“ N 1%
3| Respdept ATCF/FM/GB PRT med smar jnippel - =
s Document number Lang. Rev. Sheet 5
= MBB ABB Automation Technology Products |3BSE004042D0066 |en - 1 2
Product family : 661230 Bansp. mitare PRT/MVPBT Project or order number :
Pradict tuna dacianatian - PERI 101 \/arcian lahal - 13
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D.17 Mittapiirustus, 3BSE004042D0065, paiv. -

REV |DESCRIPTION

DATE

DEPT./INIT.

- |Nytt dokument

1999-06-16

SEAPR/AGB/MH

Min. space req. for remove 78

67

L6

T

L1

L

Load cell PFRL 101

s

Cable max. 11

28
s
x
I
E
<
- n
—] Y ©
T
o
RERIE= = - -
| N
00
56
64
Min. space regq. for remove 75
Pep. SEAPR/AGB W&rme Magnus SE 1999-06-16 | DIMENSION DRAWING A ﬁg“’;fs“;ﬁ
Appr.  SEAPR/AGB  Carlqvist Ulf Angular and straight plug contact E“W '
/|Resp.dept SEAPR/AGB PFRL 101 -
; R Document number Lang. Rev. Sheet
ABB ABB Automation Products AB |3BSE004042D0065 |en |- |1

D-22
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Luku D.18 Mittapiirustus, 3BSE010457, péiv. B

D.18 Mittapiirustus, 3BSE010457, paiv. B

A Zliuin\,émrnsail’orﬁgal, corrosion profecfion and femplafe. Updafed 2002-06-13 ATCF/FM/GB/JRK
B CAD-formaf changed fo SolidWorks. Maferial number of DIN NF BS 2014-02-04 PAMP/EMGE/HG
and SS delefed.
@D1
Material:
EN: S355MC, S$355 J2G3
.. or equivalent steel.
Corrosion protfection:
" I _ Electro-zinkplated
3 | Fe/Zn 12C4
e -
s £ -
583
EEES8 |
FR-R- T T
ggg?_, a P I/ L
SE35% -
2252 L
2838£ L2
FES S
=ﬁ3‘n
Qc S
832 ‘ 1
oSS E it \ \ i
=350 I ‘ I %
| b
6 ot
L7 L8
Art. no Load cell type | @21 L1 L2 | 13| L& |LS| L6 | L7|L8| L9 |Li0| LN
PFRL101A
3BSE003694R0001 PFRL10IR 60 | 115+0,2 | 14512570401 135 ] 10+0,2 | 11 | 30 | 5 | 28 | 45
3BSE003695R0001 PFRL101C 100 [195+0,2 | 20| 22 {10040,1/ 190 | 18,540,2 | 14 | &5 | 10 |40,5] 65
3BSE003696R0001 PFRL101D 130 |2404+0,2{285] 30 |12040,1) 235 (23,5+0,2|175] &5 | 10 |455] 70
°
o
>
o
o
rep.  PAMP/FMGF Hongmei Gao 2014-02-04 |Dimension drawing ﬁg':fshr;’ g
ao._PAMPIFMGF _ Hakan F Wintzell 2014-02-07 | Bracket for PFRL101 S | g
Resp.dept PAMP/FMGF Vinkelkonsol fér PFRL101 1 @
Document number Lang. Rev. Sheet é
ABB ABB AB 3BSE010457 en | B | 1 |F
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Luku E.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.
Liitteessd on seuraavat osiot:
. Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
. Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
. Asennusvaatimukset
. Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta
—  Vaaka-asennus
—  Vinoasennus
—  Yksipuolinen mittaus
. Punnitusantureiden asennus
. Tekniset tiedot
. Piirustukset
—  Kytkentékaavio(t)
—  Mittapiirustus (-piirustukset)

—  Asennuspiirustus (-piirustukset)

E.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon. Muutamat perus-
asiat kuitenkin toistuvat.

. Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

. Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

. Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa sopivinta
punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

. Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld nimé kysymykset perusteellisesti asennus todennikdisesti onnistuu hyvin. Mit-
tauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0105 Rev C

E-1
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen
suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).
3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.  Pyri saavuttamaan mahdollisimman suuri osuus, vahintdén 10 prosenttia, punnitusan-
turin mittaussuunnassa mitatusta rainan kireydesta!

b.  Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia mittaussuun-
nassa, Fg, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

c.  Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella (jos
mahdollista)!

d.  Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintdén 30 prosenttia taa-
ravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Talldin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.
Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F, o, Fr. tulee olla vihintédan 10 % F .
Suurempaa Fpr.i;varten alhaisimman Fg ., tulee olla vahintdén 30 % Fgr.

m
Sé&ant6 1:  Jos Frr < 1/3F,,,,

. Fr:n tulee olla vahintdan 10 % Fpom
R
>30% S3anté2: Jos FrRr> 18 F,om

FRr:n tulee olla véhintdan 30 % Fpr

100 %

Fr = rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
v !

A Frr = taaravoima mittaussuunnassa

e.  Tarkista punnitusanturin tiedot, jotta rakennekorkeus ja poikittais- ja séteisvoimat
eivit ylity.

4.  Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

E-2
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E.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja stabiilisti, asenna punnitusanturit timén luvun vaa-
timusten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu =
mittaustela, joka tayttaa
vahintdan vaatimuksen
Grade G-2.5 1SO 1940-1.

ltseasennoituvat laakerit

Jotta aksiaalinen laajenemin
on mahdollista kayta

vaihtoehtoisesti liukuvia
tynnyrirullalaakereita akselin
toisessa paassa.

Kayta kiinteita tynnyrirulla-
laakereita akselin toisessa //
paassa. /

Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn ja
laakeripesan vélille ja
alemman sovitinlevyn ja
alustan valille.

Vélilevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin yla- tai
alapuolelle.

Asennuspinnan
on oltava tasainen
0,05 mm:n tarkkuudella.

Tukeva alusta - Katso kiristysmomentit

Jos mittaustela on ohjattu, taulukosta E-1.

varmista aina ABB:lta

mahdollisimman turvallinen ratkaisu
hairidtekijoista. Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa)

Sovitinlevyn paksuus
v PFTL 101A
min. 30 (1,18)
PFTL 101B
min. 35 (1,38)

‘\\90 °
v

—~—~— N—

Raina

Samalla tasolla

\

Olok| |0 oOﬁI’L‘/

1,0 (0,04)

N

PFTL 101A/AE/AER a) 230(9)
PFTL 101B/BE/BER a) 360 (14)

]

Kuva E-1. Asennusvaatimukset

3BSE029380R0105 Rev C E-3
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E.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

E.5.1 Vaaka-asennus

Fr=T x (cos B —cos a)
Frr = 0 (taaravoimaa ei mitata)

Friot=FrR + FrT=T * (cos  — cos a)

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR

i Stus = Lo — T
Kiertovahvistus = FR T(cosP —cosa)

Kiertovahvistus = ——
Cosf3 — cosa

Useimmissa tapauksissa vaakasuuntainen asennus on
ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi tulee
asentaa vaakasuuntaisesti aina, kun se on mahdollista.

E-4
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E.5.2 Vinoasennus

w1

Vaakasuuntainen / % -B T
pinta KA ¢
+a \,/
I FR
T ——

Fr=T x [cos(B +Y) — cos(a —Y)]
Frr = —taara x siny

Friot = FR + FrT =

T x [cos(B +Y) — cos(a —Y)] + (~taara x sin y)

T (Tension) = Kiertovahvistus x FR

Kierto- _
vahvistus ~

T T
Fr Tlcos(B+y)-cos(a—7v)]
1

Ki hvistus =
iertovahvistus cos(B +7y) - cos(o.—7)

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Vinoon asennus lisdd taaravoimakomponentin mittaus-
suuntaan ja muuttaa voimakomponentteja alla kuvatulla
tavalla.

HUOM.

Laskettaessa on tirkeii, etti kulmat merkitiin
yhtoloihin oikein merkkisini vaakasuuntaiseen pin-
taan nihden.
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E.6 Voimanlaskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa on riittdvaa mitata kireys vain yhdelld telan padtyyn asennetulla punnitus-
anturilla. Tela tulee kuitenkin tukea molemmista paista.

E.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertainen ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti
ja keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Osa E.5, Asennustavat ja voiman ja kierto-
vahvistuksen laskenta annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus riippuu suuresti siité, kuinka hyvin voi-
man keskitys voidaan méadrittdd. Se ei ole helppoa, silld poikittaiskuormitus
jakaantuu yleensd jossain médrin epétasaisesti. Punnitusanturi tuottaa kuitenkin
vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva E-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku E.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

E.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina ei ole
keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kireysvoiman keskipisteen ja punnitusan-
turin keskilinjan viliseen etdisyyteen, katso kuva.

Kiristysvoiman keskipiste |

‘ b Taaravoiman keskipiste :
Punnitusanturi !
; PFTL 101 ‘

Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fgr, katso Osa E.5, Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta.

3. Kaéytd seuraavia kaavoja:
L-b
L
Frr yhté punnitusanturia varten = Fp;x LL;H
FRriot Yhtd punnitusanturia varten = Fp yhtd punnitusanturia varten + Frp yhti punnitus-
anturia varten

FR yhtd punnitusanturia varten = Fp x

jossa:

L = etdisyys punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan valilla.
a = taaravoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.

a = kiristysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.

3BSE029380R0105 Rev C E-7
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E.7 Punnitusantureiden asennus

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdassa Osa E.4, Asennusvaatimukset annettuja vaatimuksia noudatetaan.

Jos punnitusanturin kiinnityksessé on kéytettava putkimaisia ohjaustappeja, katso ohjeet:
Kuva E-3.

1. Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

2. Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso Taulukko E-1.

3. Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan,
mutta dl4 kiristd ruuveja loppuun saakka.

4.  Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin.
Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso Taulukko E-1.

5. Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn,
mutta 414 kiristd ruuveja loppuun saakka.

VAROITUS

Jos toimenpidettd ei tehda riittdvan huolellisesti, punnitusanturit saattavat yli-
kuormittua etenkin painavaa telaa kaytettdessd. Vaara on suurin punnitusantu-
reilla PFTL 101A-0.5 kN ja PFTL 101B-2 kN. Suurimmassa vaarassa ovat myos
vinoon asennettavat anturit.

6.  Sdida punnitusanturit siten, ettd ne ovat rinnakkain ja telan akselin suuntaisesti. Katso
peruspulttien kiristys: Taulukko E-1.

7.  Saida tela siten, ettd se on kohtisuoraan punnitusantureiden pituussuuntaa vasten. Katso
ylemmén sovituslevyn ruuvien kiristys: Taulukko E-1.

Taulukko E-1. Punnitusanturin PFTL 101 kiristysmomentit

Lujuus-  Voitelu- Kiristys-
Vaihtoehto Ruuvityypit J . Koko momentti
luokka tyyppi INm] £ 5 %
1 Tors " M12 136 Nm
erasseosruuvi .
. . . 12,9 Oljy M16 333 Nm
Lujuusluokka ISO 898/1:n mukainen.
(Suositus) : M20 649 Nm
2 Tors " M12 117 Nm
erasseosruuvi
. . 12,9 MoS M16 286 Nm
i Lujuusluokka ISO 898/1:n mukainen. ’ 2
(Suositus) : M20 558 Nm
Ruostumaton teras (A2-80) A2-80 M12 76 Nm
3 tai haponkestava teras (A4-80) tai Vaha M16 187 Nm
Lujuusluokka 1ISO 3506:n mukainen A4-80 M20 364 Nm
Ruostumaton teras (A2-80) A2-80 Oljy M12 65 Nm
4 tai haponkestava teras (A4-80) tai tai M16 161 Nm
Lujuusluokka I1ISO 3506:n mukainen A4-80 emulsio M20 313 Nm
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Luku E.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Ja
| = 1 o . c v HUOM.
' Al3 poraa talla
T alueella, koska sisdinen
AT~ T johdotus voi
|“ | vahingoittua.
|
| | —

=

Punnitusanturi PFTL101 @a b ¢ Futkimainen

ohjaustappi
A/AE/AER 8 15 15 8,4 mm
B/BE/BER 12 15 20 @12,5mm

Kuva E-3. Ohjaustappien reikien poraus

E.7.1 Punnitusanturin kaapelointi

Kaapeli on tuettava pidikkeilld ja asennettava ohikytkennén estdmiseksi.
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E.8 Tekniset tiedot

Taulukko E-2. Punnitusanturin PFTL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 101 Tyyppi Tieto yksikko
Nimelliskuorma
. . ) A/AE/AER 0,5 1,0 2,0
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fnom (112) (225) (450)
B/BE/BER 2,0 50 10,0 20,0
(450) (1120) (2250) (4500)
Sallittu poikittaiskuorma A/AE/AER 5 10 10
tarkkuusalueella, Fypom (1 120) (2 250) (2 250)
B/BE/BER 30 30 30 40
(6 740) (6740) (6740) (9000)
Sallittu aksiaalikuorma A/AE/AER 2 5 5 (:g:)
tarkkuusalueella, Fapom (450) (1120) (1 120)
B/BE/BER 5 10 10 10
(1120) (2250) (2250) (2250)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma ilman tietojen pysyvaa A/AE/AER 25 5 10
muutosta, Faks. (562) (1 120) (2 250)
B/BE/BER 10 25 50 80
(2 250) (5620) (11200) (18000)
A/AE/AER 32 65 130
Jousivakio (183) (372) (744) 'Emfg
B/BE/BER 130 325 650 1300 |psituuma)
(744) (1860) (3718) (7 440)
Mekaaniset tiedot
A/AE/AER 230 230 230
Pituus (9) (9) (9)
B/BE/BER 360 360 360 360
(14) (14) (14) (14)
A/AE/AER 84 84 84
Leveys (3,3) (3,3) (3,3 mm
B/BE/BER 104 104 104 104  (tuumaa)
CORNCY (4) (4)
A/AE/AER 125 125 125
Korkeus (5) (5) (5)
B/BE/BER 125 125 125 125
(5) (5) (5) (5)
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Luku E.8 Tekniset tiedot

Taulukko E-2. Punnitusanturin PFTL 101 eri tyyppien tekniset tiedot

AE/BE IP 66
AER/BER |IP 66/67

EN 60 529:n mukaan

PFTL 101 Tyyppi Tieto yksikkd
Paino A/AE/AER 9 9 10
(200 (20) (22) kg
B/BE/BER 20 21 21 23 (Ibs)
(44)  (46)  (46) (51)
Materiaali AJ/AE/B/BE Ruostumaton teras:
SS 2383
DIN 17440 X12CrMoS17
Werkstoffnr 1.4104
AlSI 430F
AER/BER Haponkestava teras:
SS 2348
DIN 17440 X2CrNiMo17 13 2
Werkstoffnr 1,4404
AlSI 316L
Tarkkuus
Tarkkuusluokka 0,5
Lineaarinen vaihtelu <+0.3 %
Toistettavuusvirhe <+0,05
Hystereesi <0,2
Kompensoitu lampétila-alue +20 +80 (+68 - +176) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama AJAE/AER <+ 30/80" (17 1 44(1))
Herkkyyden poikkeama B/BE/BER <+ 150 (gﬁmﬁ};)
(= £83)
Kéayttolampotila -10 - +105 (+14 - +221) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama <+50/100M/ (28 1 56(1)
Herkkyyden poikkeama <+ 250 (ggmﬁ};)
(££139)
Sailytyslampétila -40 - +105 (-40 - +221) °C (°F)
Suojausaste A/B IP 65

(1) PFTL 101AER -0,5 kN/-1,0 kN
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku E.12 Mittapiirustus, 3BSE004171, péiv. B

E.12 Mittapiirustus, 3BSE004171, paiv. B

REV |DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- [New document 93-07-07 SEAUT/AGK/RoK
A |Tolerance and text add. 94-10-18 SEISY/AGK/AP
B [Connector moved. Text (Neg. signal) and (Pos. signal) added. 2002-01-08 ATCF/FM/GB/LEN
N F_ =Measured component
yd R
—> F, =Force component (not measured|
(Fr) Fo
{Neg. signal) {Pos. signal)
Drawing shows PFTL 101A-1.0kN
Dimensions are valid for the following load cells:
/ PFTL 101A-0.5kN Art No.:3BSE004160R0001
/ PFTL 101A-1.0kN Art No.:3BSE004166R0001
PFTL 101A-2.0kN Art No.:3BSE004172R0001
I:v
$ s
PR _
T
! !
i T
M16 / 170
— = T -
Jﬂ A BB (J—L\ |
MBP o
+ 1
PRESSDUCTOR
77_1_ _l_/ SYSTEMS &w_jr) @ - :Fl &
!
| 141 | 16.5
199 18+01
18 230 s01 84
$ P
P P
- e — A
f} ! ! o
b i
M12 170
Prep. ATCF/FM/GB  Nilsson Lars-Erik 2002-01-08 |DIMENSION DRAWING 30“2:"4
“lappr.  ATCF/FM/GB  Carlgvist ULf 2002-01-29 |PFTL 101A-0.5-2.0kN %@ oo s
|Resp.dept ATCF/FM/GB Load cell -
g Document number Lang. Rev. Sheet
= A'. ABB Automation Technology Products |3BSE004171 en B 1

3BSE029380R0105 Rev C E-15
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Luku E.14 Mittapiirustus, 3BSE023301D0064, péiv. B

E.14 Mittapiirustus, 3BSE023301D0064, paiv. B

: J3qUNU J3pJ0 Jo §I3f0ug 194 2Jejeuwsbuiuugdsueg 077199 : Ajwey jonpodg | | | | |
b g vl 4900QL0EEZ0ISIE| sionpold ABojouyoe | uojewolny gav . AT
1934 “Asy ‘buoy Jsquinu_juswinaog v
- 11254587 ¥avLol 1L4d 90/W3/3) LV Fepdeay
o @U 112 peoT ¥3VL0L 1Ldd| 62-10-2002 N 45IADIEY  99/W4/ILY %]
g0 ONIMYY NOISNIWIG | 60-10-2002 MJ3-SJRTUOSSIN _ 80/W4/DLY % 3143 :bulianod uolje)nsy|
3143 :uolyeinsy|
19/99 d] :uoijdajodd jo 3adbag '3]qe papieJq 3JIM 133S WW [ X4
UKW oLl 0000¢
X ..T _ ..T 1000YZL0€203SFEON 40V N¥ 0°Z-4¥3VL0L TL1d4d
I | D |Hmw|l|.:vll —— L000YLLOEZ0ISTE ON 44V N3 0'L-d3VL0L 114d
o 1000Y0L0€203SAETON 40V N S0-¥3VL0l T1d4d
° I B =— 119 peo) Buimo)jos 3y,
\_J | LW JoJ pljeA 3Je suojsuawiqg
hd l | ! N¥ 0°L-43V10L 1Ldd SMoys buimeug
b T b
8 voF 0€Z m el snig
S0% g, 66l | PeIg
pog STIUR Auepuodas Am a4y
9l Ll
| ang
= Adewpd
s o] w {
h — 3 HH) = -
B - ] — SWILSAS :3p03 JNojo)
CZJ Y013nass3Idd
_ s&
LH (paJnseaw jou) jusauodwod 33404 =y
B W_ | I | —W -
___ _ ___ Jusuodwod padnsesyy = 3y

ILW oLl

N31/99/W4/4)LY 60-10-2002 'pappe (jeubis "sod) pue (jeubis ‘63N) }x3] "parow Jop3uuo)| g

N31/99V/4dV3s 91-50-1L0 00001 SeM y46u3) 3jqe) | v

N31/89V/4dV3S L0-71-00 buimesp maN| -
“LINI/ 1430 3Lva NOILdI¥]S30|A3Y

7
(1eubis *soq) (1eubis 6aN)

Y I
< \HV

pa4jold

)

9

gy spnpold Bojouyds| uonowoyny gay

E-17

3BSE029380R0105 Rev C




PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttéopas
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.15 Mittapiirustus, 3BSE004196, paiv. C

L Ivauvw 1w

Ivvinvivyy

WU MWV

A%

rwiicy

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New document 93-07-1 SEAUT/AGK/RoK
A |Tolerance and text add. 94-10-18 SEISY/AGK/AP
B | Art.No. 3BSE004197R0001 var 3BSE004177R0001 95-08-04 SEISY/AGK/AP
C |Connector moved. Text (Neg. signal) and (Pos. signal) added. 2002-01-08 |ATCF/FM/GB/LEN
- FR = Measured component
gé + ‘# Fy = Force component (not measured)
;) F
( R
(Neg. signal) (Pos. signal)
Drawing shows PFTL 101B-5.0kN
/ Dimensions are valid for the following load cells:
‘ PFTL 101B-2.0kN  Art No.:3BSE004185R0001
PFTL 101B-5.0kN Art No.:3BSE004191R0001
F PFTL 101B-10.0kN Art No.:3BSE004197R0001
\ PFTL 101B-20.0kN Art.No.:3BSE004203R0001
Fo- b
% | |
A - i _ N
J
|
gt 1 L
I B
L
oo
+ 1
T n
& =
26
98 +0.1
18 104
Fo - -
) | | &
_ 1 — _ o
—
i |le , , &
o oo
M16 / 260
prep.  ATCF/FM/GB  Nilsson Lars-Erik 2002-01-09 | DIMENSION DRAWING A ﬁ‘;“tt;?héﬁ
|appr.  ATCF/FM/GB  Carlqvist UlLf 2002-01-29 |PFTL 101B-2.0-20.0kN .i,‘ 2 '
Resp.dept ATCF/FM/GB Load cell -
ne Document number Lang. Rev. Sheet
ABB  ABB Automation Technology Products |3BSE004196 en C 1
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E.16 Mittapiirustus, 3BSE004999, paiv. C
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.17 Mittapiirustus, 3BSE023223D0064, paiv. B
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku E.18 Mittapiirustus, 3BSE012173, péiv. F

E.18 Mittapiirustus, 3BSE012173, paiv. F
I

REV|DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strenght was 250 N/mm’ 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B |Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/JK
C |PFTL 101AER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Redrawn , Material table moved to 3BSE030638D3101 2009-04-23 |PA/FM/GF/JK
E |Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Doc. title Lower adpt. plate for PFTL101A/AE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Lower adapter plate for PFTL 101 A. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
F | Technical materials table adjusted. Doc. title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML
Technical materials
Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress>500MPalN/mm?), CTE 11- 13 Toolox 33, Toolox 44,
Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 16582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
PrTLITIA/AE Hardness 300-400HB, Yield EWZZU(CFFT;?ET*AT
Martensitic Stainless SfreSS:AOOMPa(N/mmzl' CTE10 - 13 W.nr.1.4005 +’AT,
Steel pm/m/°C. Remanent magnetism of the Woar 16021 <AT
finished detail must be less than 2 ASTM 416 4620
. Gauss(0-0,2mT) or equwat’em
24858
;§ EE Hardness 150-350HB, Yield X2CrNiMo17-12-2 +AT
g 2 = Austenitic Stainless stress>220MPalN/mm’), CTE 16- 18 asn[rr:“jga?;/f
R PFTL101AER Steel pm/m/°C. Remanent magnetism of the Wnrd4L0L +AT
8 g o -2 finished detail must be less than 2 ASTM 313 314
2ol ; w Gauss(0-0,2mT) or equwal’em
SEg b
o588 826 B1414x)
g o< ﬁ
= o
$18(4x)
170
| |
© 2
T R TE L
| | -
&——|———@ 0
>
o
230 ey
o,
Manufacturing drawing : 3BSE030638D3101 Mass(weight) : App 8 kg <:
Prep.  PA/FMGF Magnus X Lindstrém 2013-06-10 | Dimension drawing gzmo-fh-sh E
amor. PA/FMGF__ H3kan F Wintzell 2013-06-14 | Lower adpt. plate PFTL101A/AE/AER E}@ 1
Resp.dept PA/FMGF Und. adpt. platta PFTL101A/AE/AER - s
i\ IR ER Document number Lang. Rev. Sheet 5
FRIPID ABB AB 3BSE012173 en F 1 8
DProduct family - 661220 BRanen matare PETI100 Proiect or ordor number

3BSE029380R0105 Rev C E-21



PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttéopas
Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

E.19 Mittapiirustus, 3BSE012172, paiv. F
|

REV |DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strength was 250 N/mm 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B | Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/JK
C [PFTL 101AER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Redrawn, Material table moved to 3BSE030638D3100 2009-04-22 |PA/FM/GF/JK
E |Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E |Doc. title Top adpt. plate for PFTL101A/AE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
E | Top adapter plate for PFTL 101 A. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML
F | Technical materials table adjusted. Doc. title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML
Technical materials
Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress=500MPa(N/mm?), CTE 11- 13 Toolox 33, Toolox &k,
Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 1.6582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
PFTL101A/AE
Hardness 300-400HB, Yield KarHoS AT,
Martensitic Stainless STFESS:AUOMPG(N/WWQ)’ CTEW - 13 W.nr ; LOE)S +’AT,
Steel pm/m/°C. Remanent magnetism of the Wnr 14021 +AT,
finished detail must be less than 2 ASTM 416 420
Gauss(0-0,2mT) or equwal’em
X2CrNiMa17-12-2 +AT
Hardness WSO—ESOHB,QY\EM XSCrNIB-10+AT,
Austenitic Stainless stress>220MPalN/mm’), CTE 16- 18 W.nr. 14301+ AT,
PFTL101AER Steel pm/m/°C. Remanent magnetism of the WonrALL0L +AT
finished detail must be less than 2 ASTM 313, 314
Gauss(0-0,2mT) or equwa\’gm

We reserve all rights in this document and
in the information contained therein. Repro—
duction, use or disclosure to third parties

without express authority is strictly forbidden.
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Manufacturing drawing: 3BSE030638D3100 Mass(weight) : App 8 kg <<
Prep.  PA/FMGF Magnus X Lindstrém 2013-06-13 | Dimension drawing ﬁZ”Z‘?hgh E
Aopr.  PA/FMGF Hakan F Wintzell 2013-06-14 | Top adpt. plate PFTL101A/AE/AER S@ il "
Resp.dept PA/FMGF Ovr. adpt. platta PFTL101A/AE/AER - B
I IRER Document number Lang. Rev. Sheet €
FRIPID ABB AB 3BSE012172 en F 1 3

Product family : 661220 Bansp. matare PFT100 Project or order number :

E-22 3BSE029380R0105 Rev C
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Luku E.20 Mittapiirustus, 3BSE012171, péiv. F

E.20 Mittapiirustus, 3BSE012171, paiv. F

REV |DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

- |New drawing 97-02-28 SEISY/AGK/AP
A |Yield strength was 250N/mm? 97-06-11 SEISY/AGK/AP
B |Title block updated 00-10-10 SEAPR/AGB/JK
C [PFTL 101BER added to Material table 01-02-21 SEAPR/AGB/LEN
D |Changed to all english version . Redrawn 2009-04-22 |PA/FM/GF/JK

E |Table Technical materials added. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML

E |Doc. title Lower adpt. plate for PFTL101B/BE was 2012-12-07 PA/FM/GF/ML

E |Lower adapter plate for PFTL 101B. 2012-12-07 PA/FM/GF/ML

F | Technical materials table adjusted. Doc title adjusted. 2013-06-10 PAMP/FMGF/ML

Technical materials

Loadcell

Material description

Material specification

Material designation

PFTL101B/BE

Steel, through hardened

Hardness 300-400HB, Yield
stress>500MPa(N/mm?), CTE 11- 13
pm/m/°C. Remanent magnetism of the
finished detail must be less than 2
Gauss(0-0,2mT)

34CrNiMa6+QT900,
Toolox 33, Toolox L&,
W.nr. 16582 +QT900,
ASTM 4340

or equivalent

Martensitic Stainless
Steel

Hardness 300-400HB, Yield
stress>400MPa(N/mm?), CTE 10 - 13
pm/m/°C. Remanent magnetism of the
finished detail must be less than 2
Gauss(0-0,2mT)

X12CrMoS13+AT,
X20Cr13 +AT,
W.nr1.4005 +AT,
W.nr 1.6021 +AT,
ASTM 416, 420
or equivalent

PFTL101BER

Austenitic Stainless
Steel

Hardness 150-350HB, Yield
stress>220MPa(N/mm?), CTE 16- 18
pm/m/°C. Remanent magnetism of the
finished detail must be less than 2
Gauss(0-0,2mT)

X2CrNiMo17-12-2 +AT
X5CrNi18-10+AT,
W.nr.1.4301+AT,

W.nr 14404 +AT
ASTM 313, 314

or equivalent

We reserve all rights in this document and
in the information contained therein. Repro—
duction, use or disclosure to third parties

without express authority is strictly forbidden.
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Manufacturing drawing : 3BSE030638D3201 Weight: 18 kg
Prep.  PA/FMGF Magnus X Lindstrém 2013-06-10 | Dimension drawing ig”gflh
Aopr.  PA/FMGF Hakan F Wintzell 2013-06-14 | Low. adpt. plate PFTL101B/BE/BER G@ )
Resp.dept PA/FMGF Und. adpt. platta PFTL101B/BE/BER -
A IRER Document number Lang. Rev. Sheet
FREBEP ABB AB 3BSE012171 en F 1

Document status App}(‘oved

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite E PFTL 101 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu
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Technical materials

Loadcell Material description Material specification Material designation
Hardness 300-400HB, Yield 34CrNiMo6+QT900,
stress>500MPa(N/mm?), CTE 11- 13 Taoolox 33, Toolox Lk,

Steel, through hardened pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr. 1.6582 +QT900,
finished detail must be less than 2 ASTM 4340
Gauss(0-0,2mT) or equivalent
PFTL101B/BE

X12CrMoS13+AT
Hardness 300-400HB, Yield '
ardness . Yie X20Cr13 +AT,

2
sTress:AOOMPa(N/mm ), CTE 10 - 13 W.Ar1.6005 +AT,
pm/m/°C. Remanent magnetism of the W.nr 16021 +AT,
finished detail must be less than 2 ASTM 416, 420
Gauss(0-0,2mT)

Martensitic Stainless
Steel

or equivalent

X2CrNiMo17-12-2 +AT
Hard 150-350HB, Yield
ardness . Tie X5CrNi18-10+AT,

2

PETL101BER Austenitic Stainless SW/ES?:(H:MPB(N/TW ) [Tf 16- ;BHW W.nr1.4301+AT,
Steel pm/m emanent magnetism of the Wl bL0k +AT
finished detail must be less than 2 ASTM 313, 314

Gauss(0-0,2mT)

or equivalent
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PFEA 111/112 -ohjausyksikké. kdyttbopas
Luku F.1 Tietoa tasta liitteestéa

Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.
Liitteessd on seuraavat osiot:
. Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
. Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
. Asennusvaatimukset
. Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta
—  Vaaka-asennus
—  Vinoasennus
—  Yksipuolinen mittaus
. Punnitusantureiden asennus
. Tekniset tiedot
. Piirustukset
—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

F.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon. Muutamat perus-
asiat kuitenkin toistuvat.

. Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

. Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

. Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa sopivinta
punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

. Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld nimé kysymykset perusteellisesti asennus todenndkdisesti onnistuu hyvin. Mit-
tauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0105 Rev C F-1



PFEA111/112-ohjausyksikko, kdyttbopas
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen
suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).
3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.  Pyri saavuttamaan vahintdin 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa mita-
tusta rainan kireydesta!

b.  Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia mittaussuun-
nassa, Fg, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

c.  Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella (jos
mahdollista)!

d.  Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintdén 30 prosenttia taa-
ravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Talldin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.
Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F, o, Fr. tulee olla vihintédan 10 % F .
Suurempaa Fpr.i;varten alhaisimman Fg ., tulee olla vahintdén 30 % Fgr.

m
Sé&ant6 1:  Jos Fry < 1/3F,,,,

F Frtulee olla vahintdan 10 % F o,
R
>30% Séaant62: JosFpy>1/3F,,,

FRr:n tulee olla véhintdan 30 % Fpr

100 %

Fr = rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
v !

A Frr = taaravoima mittaussuunnassa

e.  Tarkista punnitusanturin tiedot, jotta rakennekorkeus ja poikittais- ja séteisvoimat
eivit ylity.

4.  Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

F-2
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Luku F.4 Asennusvaatimukset

F.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja vakaasti, asenna punnitusanturit timén luvun vaati-
musten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu
mittaustela, joka tayttaa vahintaan
Grade G-2.5 ISO 1940-1 -standardin
vaatimukset.

ltseasennoituvat kuulalaakerit

Jotta aksiaalinen laajeneminenon - -
mahdollista, kdyta SKF CARB -laakereita,
tai vaihtoehtoisesti

liukuvia tynnyrirullalaakereita
akselin toisessa paassa.

Vélilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn ja
alustan valille.

Kayta kiinteita tynnyrirullalaakerehé
akselin toisessa -
paassa.

Vililevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin yla- tai
alapuolelle.

Asennuspinnan
on oltava tasainen
0,05 mm:n tarkkuudella.

Katso kiristysmomentit
katso taulukot Table F-1 ja Table F-2.

Tukeva alusta

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen ratkaisu
hairidtekijoista.

~.90°
\l

Punnitusantureiden kohdistus

mm (tuumaa
\/—\/\/

0

Samalla tasolla ||

- Raina O

|~

N o

= o]
]

Kuva F-1. Asennusvaatimukset
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Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

F.5.1 Vaaka-asennus

PFCL 201

lTaar

\ =

Pystysuuntaista rainan kireysvoima ei
kohdistu punnitusanturiin.

Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on luonnol-
lisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi tulee asen-
taa vaakasuuntaisesti aina, kun se on mahdollista.

Jos koneen rakenne edellyttdd punnitusanturin asenta-
mista vinoon tai jos rainarata ei anna riittdvaa pystysuun-
taista voimaa, punnitusanturi voidaan asentaa vinoon
(katso kuvaa), jolloin laskennat ovat jonkin verran moni-
mutkaisempia (katso Luku F.5.2).

FrR=T x (sin o + sin B)
Frr = taara

Friot = FR + Frr =T * (sin o + sin B) + taara

T (Kireys) = Kiertovahvistus x FR
TI_ T

FR 1T(smon + sinf)
sina + sinP

Kiertovahvistus =

Kiertovahvistus

Punnitusanturi mittaa sen ylapintaan kohdistuvat pystys-
uuntaiset voimat. Se ei mittaa vaakasuuntaisia voimia,
eivitka ne vaikuta pystysuuntaiseen mittaustulokseen. Pys-
tysuuntaisia voimia syntyy kahdesta ldhteesté: rainan
kireyden voimasta ja telan taarapainosta.

Jaa pystysuuntainen kokonaisvoima Fg kahdella, niin
saat kunkin punnitusanturin vaaditun kapasiteetin.

Al4 ylimitoita ABB-punnitusanturia ylikuormituksen
varalta, silld punnitusantureissa on riittavét ylikuormitus-
kapasiteetit.

FrR=T x (sin o + sin B)
Frr = taara
Friot = FrT — Fr = taara — T x (sin o + sin B)

T (Kireys) = Kiertovahvistus x FR

I_ T
FR 1T(sina+sinB)

Kiertovahvistus

Kiertovahvistus = ——
sina + sinB

Punnitusanturi mittaa seka kireyden ettd puristuksen.

Jos T (sin o + sin ) on suurempi kuin taarapaino, punni-
tusanturi on kiristetty.

Kunkin punnitusanturin kapasiteetin laskeminen:

1. Jaa (Fg - taara) kahdella jos F g on suurempi tai yhta
suuri kuin (taara x 2).

2. Jaa taara kahdella jos Fy on pienempi kuin (taara x 2).

F-4
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Luku F5.2 Vinoasennus

F.5.2 Vinoasennus

PFCL 201

Fr=T x [(sin (e —y) + sin (B+7)]
Frr=taara x cos y

Friot = FR + FrT =

T x [(sin (o —y) + sin (B +7)] + Tare x cos ¥

T (Kireys) = Kiertovahvistus x FR

T T

FR T[sin(a—v)+ sin(B+7)]
1

sin(a.—y) + sin(B +vy)

Kiertovahvistus =

Kiertovahvistus

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Talloin kallistuskulma muuttaa taarakuormaa ja voima-
komponentteja kuvan mukaisesti.

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.6 Voiman laskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla.

F.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti ja
keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Luku F.5 annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan, kuinka
hyvin voiman keskipiste voidaan méérittdd. Se ei ole helppoa, silld poikittaiskuor-
mitus jakaantuu yleensi jossain méérin epétasaisesti. Punnitusanturi tuottaa kui-
tenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva F-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

F-6 3BSE029380R0105 Rev C
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Luku F.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

F.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina ei ole
keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kiristysvoiman keskipisteen ja punnitus-
anturin keskilinjan véliseen etdisyyteen.

Kiristysvoiman keskipiste |

‘ b Taaravoiman keskipiste :
Punnitusanturi !
; PFCL 201 ‘

Laskentamenettely:

1. Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fgr, katso Luku F.5

3. Kiyté seuraavia kaavoja:
L-b
L
Fgr yhtd punnitusanturia varten = Fjp x L—Zq
FRriot Yhtd punnitusanturia varten = Fp yhtd punnitusanturia varten + Frp yhti punnitus-
anturia varten

FR yhtd punnitusanturia varten = Fp x

jossa:

L = Punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan vilinen etdisyys.
a = Taaravoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vélinen etiisyys.

a = Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vilinen etdisyys.
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Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.7 Punnitusantureiden asennus

F.7.1 Valmistelut

F.7.2 Asennus

Valmistele asennus hyvissi ajoin tarkistamalla, ettd kaikki valttdmaton dokumentaatio ja materi-
aali on saatavilla:

Asennuspiirustukset ja timé kayttdopas.
Tavalliset tyokalut, momenttiavain ja vilineet.

Ruostesuojaus, jos koneistetut pinnat vaativat lisdsuojausta.
Valitse esimerkiksi TECTYL 511 (Valvoline) tai FERRYL (104).

Lukitusneste (keskivahva) kiinnitysruuvien lukitsemiseen.

Taulukoissa Taulukko F-1 ja Taulukko F-2 luetellut ruuvit punnitusanturin kiinnitykseen
sekd muut ruuvit laakeripesille jne.

Punnitusanturit, sovitinlevyt, laakeripesét jne.

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyéd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdassa Luku F.4 annettuja vaatimuksia noudatetaan.

1.
2.

Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin. Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso tau-
lukko Taulukko F-1 tai Taulukko F-2, ja lukitse ruuvit lukitusnesteen avulla.

Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta 14 kirista ruuveja loppuun
saakka.

Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin, kiristd oikeaan momenttiin, katso taulukko
Taulukko F-1 tai Taulukko F-2, ja lisdd lukitusnestetta.

Asenna laakeripesd ja tela ylempéan sovituslevyyn, mutta &la kiristd ruuveja loppuun
saakka.

Saada punnitusanturit siten, ettd ne ovat rinnakkain ja telan akselin suuntaisesti. Kirista
alustan ruuvit.

Saada tela siten, ettd se on kohtisuoraan punnitusantureiden pituussuuntaa vasten. Kirista
ylemmaén sovitinlevyn ruuvit.

Lisda ruostesuojaus koneistetuille pinnoille, jotka eivét ole ruosteenkestévia.

F-8
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Luku F7.2 Asennus

Taulukko F-1. MoS, voideltu galvanoidut ruuvit ISO 898/1:n mukaisesti

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti

8,8 (1 (12,9) M16 170 (286) Nm

Taulukko F-2. Ruostumattomasta terdksestd valmistetut vaharuuvit, ISO 3506:n mukaiset

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti

A2-80 (M M16 187 Nm

(1) Jos sovelluksessa voi esiintya suuria ylikuormituksia, kayta lujuusluokituksen
12.9 ruuveja 50 kN:n punnitusantureille, etenkin jos kiinnitysruuveihin kohdis-
tuu kireytta.

Tela

Laakeripesa j

Punnitusanturi

Ylempi sovitinlevy

Alempi sovitinlevy

Alusta

Kuva F-3. Normaali asennus
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PFEA111/112-ohjausyksikko, kdyttbopas
Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

F.7.3 PFCL 201CE -punnitusanturin kaapelointi

Kaapelin suojaputki on asennettava niin ettei kuormakennon toiminta héiriinny. Kuvassa
Kuva F-4 nikyy, kuinka PFCL 201CE:n kaapeli ja suojaputki asennetaan. Jos punnitusanturin
viéliosan liike estyy, se voi aiheuttaa sivuvirtavoimaa ja mittausvoima eroaa todellisesta.

Kaapelin ja suojaputken suuntaa voi muuttaa irrottamalla kytkentdrasian ja kddntdmalld sitd 90-
180°. Varmista, ettd kytkentérasian ja punnitusanturin vélinen kaapeli ei puristu tai vahingoitu,
kun kytkentédrasia kiinnitetdén uudelleen paikalleen.

Kytkentarasia Kaapeli, jossa suojaputki
apmn © O @) R
Y LY [ ][ é ;o é S
Valiosan liikesuunta ¢ oo E= / ?
Lo E == =
‘ VA 2 V4
O % O D,
[N ,_/
Jn_ay
P
[ L4

Le o — — 2
' '

Kuva F-4. PFCL 201CE:n kaapelin ja suojaputken sallittu sijoittelu

HUOM.!

Kaapelia, jossa on suojaputki, ei saa asentaa niin, ettd se taipuu kytkentirasian léhelld, katso
kuva Kuva F-5, eikd sité saa sijoittaa pystysuuntaisesti.

Huom. Kaapelikytkentaa ei saa taivuttaa.

Kuva F-5. PFCL 201CE:n kaapelin ja suojaputken kielletty asennus.
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Luku F.8 PFCL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

F.8 PFCL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

Taulukko F-3. Tekniset tiedot

Tyyppi PFCL 201 Yksikko
Nimelliskuormat "
Nimelliskuorma mittaussuunnassa, Fom 5 10 20 50
(1120) (2250) (4 500) (11 200)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuusalueella, 2,5 5 10 25
Funom (h =300 mm) (562) (1120) (2250) (5620) kN
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuusalueella, C/ICDICE ™ 25 2,5 5 12,5 (Ibs)
Fanom (h =300 mm) (281) (562) (1120) (2810)
Laajennettu mittausalue mittaussuunnassa ja 7,5 15 30 75
tarkkuusluokassa, puristusvoima *1 %, Fgy (1 690) (3 370) (6 740) (16 900)
Suurin sallittu kuorma
Suurin kuorma mittaussuunnassa ilman tieto- 50 100 200 500 3)
jen pysyvia muutoksia, Fpax? (11200) (22500) (45000) (112000)  (kN)
Poikittaissuunnassa ilman tietojen pysyvaa C/CD/CE 12,5 25 50 125 (Ibs)
muutosta, Fymay? (h = 300 mm). (2810) (5620) (11200) (28 100)
Jousivakio C/CD/CE 250 500 1 000 2500 kN/mm
(1430) (2850) (5710) (14300) (1000
Ib./in.)
Mekaaniset tiedot
Pituus C/CD/CE 450
(17,7)
C 110
Leveys (4,3) mm
CD 138 (tuumaa)
(5.4)
CE 156
(6,1)
Korkeus 125
C/CD/CE (4,9)
Paino 37 kg
(82) (Ibs)
Materiaali Ruostumaton teras SIS 2387 DIN X4CrNiMo 165

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite F PFCL 201 - Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

Taulukko F-3. Tekniset tiedot

Tyyppi PFCL 201 Yksikko
Tarkkuus
Tarkkuusluokka +0,5
Lineaarisuuspoikkeama <+0,3 %
Toistettavuusvirhe <+0,05
Hystereesi <0,2
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +80 °C
C/CD/CE (+68 - +176) (°F)
Nollapisteen poikkeama <+50
(££28) ppm/K
Herkkyyden poikkeama <+100 (ppm/F)
(= +56)
Kayttolampotila -10 - +90 °C
(+14 - +194) (°F)
Nollapisteen poikkeama <+100
(= 56) ppm/K
Herkkyyden poikkeama <1200 (ppm/F)
(=x111)
Sailytyslampétila -40 - +90 °C
(-40 - +194) (°F)

1) Suunnan merkintdjen maaritelmat "\ ’ja ”o”
ja Fa:ssa annetaan kohdassa Luku A.2.1.

2) Fmax J@ Fymax ovat sallittuja samanaikaisesti.

3) Suurin sallittu kuorma punnitusanturia kohden on 10
x Foom-  Ruuvit voivat rajoittaa  koko asennuksen

ylikuormituskapasiteettia.

Kuva F-6. Rakennuskorkeus

F-12
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PFEA 111/112 -ohjausyksikkoé, kdyttbopas
Luku G.1 Tietoa tasta liitteesta

Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.1 Tietoa tasta liitteesta

Tassa liitteessd kuvataan punnitusanturin asennuksen suunnittelu.
Liitteessd on seuraavat osiot:
. Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat
. Punnitusanturin asennuksen suunnittelu (vaiheittain)
. Asennusvaatimukset
. Voiman ja kiertovahvistuksen laskenta
—  Vaaka-asennus
—  Vinoasennus
—  Yksipuolinen mittaus
. Punnitusantureiden asennus
. Tekniset tiedot
. Piirustukset
—  Kytkentékaavio(t)

—  Mittapiirustus (-piirustukset)

G.2 Sovelluksessa huomioon otettavat perusasiat

Kaikilla sovelluksilla on yksildlliset vaatimukset, jotka on otettava huomioon. Muutamat perus-
asiat kuitenkin toistuvat.

. Millainen valmistusprosessi on kyseessé (paperinvalmistus, jalostus jne.)?
Onko ympéristo vaativa (Idmpdtila, kemikaalit jne.)?

. Onko kireydenmittauksen tarkoituksena ilmaisu vai takaisinkytkentdinen saato?
Liittyyko prosessiin erityisid tarkkuusvaatimuksia?

. Millainen on koneen rakenne? Voidaanko rakennetta muuttaa, jotta se vastaa sopivinta
punnitusanturia, vai onko koneessa kiinted rakenne?

. Mité voimia telaan vaikuttaa (koko ja suunta)?
Voidaanko voimia muuttaa rakennemuutoksella?

Kasittelemélld nimé kysymykset perusteellisesti asennus todenndkdisesti onnistuu hyvin. Mit-
tauksen tarkkuusvaatimus kuitenkin maérad punnitusanturin asennusvaatimukset.

3BSE029380R0105 Rev C G-1
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.3 Punnitusanturin asennuksen vaiheittainen suunnittelu

Alla olevat vaiheet madradvit tirkeimmait huomioon otettavat asiat punnitusanturin asennuksen
suunnittelussa.

1. Tarkista punnitusanturin tiedoista, ettd ympériston vaatimukset tayttyvét.
2. Laske pysty-, vaaka- ja aksiaalivoima (poikittaisvoima).
3. Mitoita ja suuntaa punnitusanturi seuraavien ohjeiden mukaisesti:

a.  Pyri saavuttamaan vahintdin 10 prosenttia punnitusanturin mittaussuunnassa mita-
tusta rainan kireydesta!

b.  Valitse punnitusanturin koko siten, ettd anturi voidaan kuormittaa mahdollisimman
lihelle nimelliskuormaansa. Ald mitoita kireyden voimakomponenttia mittaussuun-
nassa, Fg, alle 10 prosentiksi punnitusanturin nimelliskuormasta!

c.  Jos suurimman ja pienimmaén kireyden vélinen alue prosessissa on suuri, valitse
kuormitusanturi siten, ettd suurin kireys on punnitusanturin jatketulla alueella (jos
mahdollista)!

d.  Rainan kireydestd mitatun voimakomponentin tulee olla véhintdén 30 prosenttia taa-
ravoimasta (telan paino) punnitusanturin mittaussuunnassa. Talldin punnitusanturin
signaali on vakaa, erityisesti jarjestelmén toimiessa laajalla lampétila-alueella.
Téma tarkoittaa, ettd jos Fpp < 1/3 F, o, Fr. tulee olla vihintédan 10 % F .
Suurempaa Fpr.i;varten alhaisimman Fg ., tulee olla vahintdén 30 % Fgr.

m
S&éant6 1: Jos Frr<1/3F,,,,

F Frtulee olla vahintdan 10 % Fom
R
>30% sSéaant62: Jos Fpp>1/3F,,,

FRr:n tulee olla véahintdan 30 % Fpr

100 %

Fr = rainan kireyden voimakomponentti mittaussuunnassa
v !

A Frr = taaravoima mittaussuunnassa

e.  Tarkista punnitusanturin tiedot, jotta rakennekorkeus ja poikittais- ja séteisvoimat
eivit ylity.

4.  Suunnittele alarunko ja/tai sovitinlevyt.

G-2
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Luku G.4 Asennusvaatimukset

G.4 Asennusvaatimukset

Jotta mittaus toimisi tarkasti, luotettavasti ja vakaasti, asenna punnitusanturit timén luvun vaati-

musten mukaisesti.

Dynaamisesti tasapainotettu

mittaustela, joka tayttda vahintaa
Grade G-2.5 ISO 1940-1 -standardin
vaatimukset.

Itseasennoituvat kuulalaakerit -

Jotta aksiaalinen laajeneminen on

mahdollista kaytd SKF CARB -laakereita, A
tai vaihtoehtoisesti
liukuvia tynnyrirullalaakereita

akselin toisessa paassa. E
Kayta kiinteita tynnyrirullalaakereita -
akselin toisessa paassa. ‘

Asennuspinnan
on oltava tasainen
0,05 mm:n tarkkuudella.

Tukeva alusta

Jos mittaustela on ohjattu,
varmista aina ABB:Ita
mahdollisimman turvallinen ratkaisu
hairidtekijoista.

-.90°
v

Punnitusantureiden kohdistus

Samalla tasolla

a)

Kuva G-1. Asennusvaatimukset

Valilevyt voidaan sijoittaa
ylemman sovitinlevyn

ja laakeripesan valille

ja alemman sovitinlevyn ja
alustan valille.

Vililevyja ei saa asettaa
suoraan punnitusanturin yla- tai
alapuolelle.

Katso kiristysmomentit
katso taulukot G-1 ja G-2.

mm (tuumaa
r—— —

0

T Q

Raina a

|~

o

(@]

PFTL 201C/CE maks. 1,0 (0,04)
PFTL 201D/DE maks. 1,5 (0,06)

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.5 Asennustavat ja voiman ja kiertovahvistuksen laskenta

G.5.1 Vaaka-asennus

Fr =T x (cos  —cos a)
Frr = 0 (taaravoimaa ei mitata)

Friot=FrR + FrT=T * (cos  — cos a)

T (Kireys) = Kiertovahvistus x FR

i Stus = Lo — T
Kiertovahvistus = FR T(cosp _cosa)
Kiertovahvistus = ——
Cosf3 — cosa

Useimmissa tapauksissa vaakasuora asennus on luonnol-
lisin ja yksinkertaisin ratkaisu. Punnitusanturi tulee asen-
taa vaakasuuntaisesti aina, kun se on mahdollista.

G4
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Luku G.5.2 Vinoasennus

G.5.2 Vinoasennus

Vaakasuuntainen pin%a 3 -B
T KA
I FR
T ——

w1

Fr=T x [cos(B + Y) — cos(a —Y)]
Frr= —taara x siny
Friot=Fr + FrT=

T x [cos(B +7Y) — cos(a —Y)] + (—taara x sin ¥)

T (Kireys) = Kiertovahvistus x FR

. : T T
Kiertovahvistus = —=
iertovahvistus Fr~ Tloos(p +v)— cos(o 1]

1
cos(p +y) - cos(a—v)

Kiertovahvistus

Joskus on tarpeen asentaa punnitusanturi vinoon koneen
mekaanisen rakenteen vuoksi tai tarkoituksenmukaisen
voimakomponentin kohdistamiseksi punnitusanturille.

Vinoon asennus lisdd taaravoimakomponentin mittaus-
suuntaan ja muuttaa voimakomponentteja alla kuvatulla
tavalla.

HUOM.

Laskettaessa on tirkeii, etti yhtiloihin laitetaan kul-
mille oikeat etumerkit vaakasuuntaiseen pintaan nih-
den.

3BSE029380R0105 Rev C
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.6 Voimanlaskenta mittaukseen yhdella punnitusanturilla

Joissakin tapauksissa riittdd, kun kireys mitataan vain yhdella telan toiseen padhan asennetulla
punnitusanturilla.

G.6.1 Yleisin ja yksinkertaisin ratkaisu

Ilmeisin ja yksinkertaisin ratkaisu on vaakasuuntainen asennus, jossa raina jakautuu tasaisesti ja
keskitetysti telalle.

Kun telan molemmat péét ovat tuettuna, kohdassa Luku G.5 annetut laskennat ovat voimassa.

HUOM.

Yhden punnitusanturin mittaustarkkuus vaihtelee suuresti sen mukaan, kuinka
hyvin voiman keskipiste voidaan méérittdd. Se ei ole helppoa, silld poikittaiskuor-
mitus jakaantuu yleensi jossain méérin epétasaisesti. Punnitusanturi tuottaa kui-
tenkin vakaan ja toistettavan mittauksen.

Kuva G-2. Poikittaiskuormituksen jakautuminen

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku G.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

G.6.2 Voimanlaskenta, kun raina ei ole keskitetty telaan.

Kaytd alla olevia laskentatapoja vaakasuuntaista ja vinoon asennusta varten, kun raina ei ole
keskitetty telaan.

Punnitusanturiin kohdistuva voima on verrannollinen kireysvoiman keskipisteen ja punnitusan-
turin keskilinjan viliseen etdisyyteen, katso kuva.

Kiristysvoiman keskipiste |

‘ b Taaravoiman keskipiste :
Punnitusanturi !
; PFTL 201 ‘

Laskentamenettely:

1.  Asennus vaakasuuntaan vai vinoon?
2. Laske Fg ja Fg, katso Luku G.5.

3. Kéytd seuraavia kaavoja:
L-b
L
Frr yhté punnitusanturia varten = Fp;x LL;H
FRriot Yhtd punnitusanturia varten = Fp yhtd punnitusanturia varten + Frp yhti punnitus-
anturia varten

FR yhtd punnitusanturia varten = Fp x

jossa:

L

Punnitusanturin keskilinjan ja vastakkaisen laakerin keskilinjan vélinen etiisyys.

a Taaravoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vélinen etéisyys.

a Kireysvoiman keskipisteen ja punnitusanturin keskilinjan vélinen etéisyys.
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.7 Punnitusantureiden asennus

G.7.1 Valmistelut

G.7.2 Sovitinlevyt

G.7.3 Asennus

Valmistele asennus hyvissi ajoin tarkistamalla, ettd kaikki valttdmaton dokumentaatio ja materi-
aali on saatavilla:

Asennuspiirustukset ja timé kayttdopas.
Tavalliset tyokalut, momenttiavain ja vilineet.

Ruostesuojaus, jos koneistetut pinnat vaativat lisdsuojausta.
Valitse esimerkiksi TECTYL 511 (Valvoline) tai FERRYL (104).

Taulukoissa Taulukko G-1 ja Taulukko G-2 luetellut ruuvit punnitusanturin kiinnitykseen
sekd muut ruuvit laakeripesille jne.

Punnitusanturit, sovitinlevyt, laakeripesét jne.

Sovitinlevyisséd on yleensa rajoittimet, jotka estdvét litkkeen, jos punnitusanturit ylikuormittu-
vat. Ruuviliitokset eivdt ehkd yksin kiinnitd punnitusantureita kunnolla ylikuormituksen aikana.
Katso piirustus kohdassa Luku G.15 ja Luku G.16.

Seuraavat ohjeet koskevat normaalia asennusjérjestelyd. Ohjeista poikkeaminen on sallittua,
kunhan kohdassa Luku G.4 annettuja vaatimuksia noudatetaan.

I.
2.

Puhdista alusta ja muut asennuspinnat.

Sovita alempi sovitinlevy punnitusanturiin. Kiristd ruuvit oikeaan momenttiin, katso tau-
lukko Taulukko G-1 tai Taulukko G-2, ja lukitse ruuvit lukitusnesteen avulla.

Sovita punnitusanturi ja alempi sovitinlevy alustaan, mutta &la kiristd ruuveja loppuun
saakka.

Sovita ylempi sovitinlevy punnitusanturiin, kiristd oikeaan momenttiin, katso taulukko
Taulukko G-1 tai Taulukko G-2, ja lisdd lukitusnestett.

Asenna laakeripesd ja tela ylempédn sovituslevyyn, mutta dla kiristd ruuveja loppuun
saakka.

Séada punnitusanturit siten, ettd ne ovat rinnakkain ja telan akselin suuntaisesti. Kiristé
alustan ruuvit.

Séada tela siten, ettd se on kohtisuoraan punnitusantureiden pituussuuntaa vasten. Kirista
ylemman sovitinlevyn ruuvit.

Lisdé ruostesuojaus koneistetuille pinnoille, jotka eivét ole ruosteenkestévia.

G-8
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Luku G.7.3 Asennus

Taulukko G-1. MoS; voideltu galvanoidut ruuvit ISO 898/1:n mukaisesti

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti
8,8 * (12,9) M24 572 (963) Nm
8,8 *(12,9) M36 1960 (3 310) Nm

Taulukko G-2. Ruostumattomasta terdksestd valmistetut vaharuuvit, ISO 3506:n mukaiset

Lujuusluokka Koko Kiristysmomentti
A2-80 * M24 629 Nm
A2-80 * M36 2160 Nm

* Lujuusluokkaa 12.9 on kéytettdvé punnitusantureille PFTL 201C-50 kN ja PFTL 201D-100 kN.

Laakeripesa

Ylempi sovitinlevy
ja rajoittimet

Punnitusanturi

Alempi sovitinlevy
ja rajoittimet

Alusta

Kuva G-3. Normaali asennus
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.7.4 Kaapelointi

Kuvassa Kuva G-4 nékyy, kuinka PFCL 201CE:n ja PFTL 201DE:n kaapeli ja suojaputki asen-
netaan. Kaapelin ja suojaputken suuntaa voi muuttaa.

HUOM.

Kaapelia, jossa on suojaputki, ei saa kddntad yli 180:aa astetta sen alkuperdisesta
asennussuunnasta; muutoin kaapeli voi vaurioitua.

Kaapeli, jossa suojaputki

Kuva G-4. PFCL 201CE:n ja PFTL 201 DE:n kaapelin ja suojaputken sallittu sijoittelu
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Luku G.8 PFTL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

G.8 PFTL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

Taulukko G-3. Punnitusanturin PFTL 201 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 291’ Tieto Yksikko
tyyppi
Nimelliskuorma
Nimellisk " C/ICE 10 20 50
imelliskuorma mittaussuun-
kN
nassa, F (2250) (4 500) (11200) b
nom DIDE 50 100 (Ibs)
(11 200) (22 500)
Sallittu poikittaiskuorma tarkkuus- | C/CE 100 200 250
alueella, Fynom (22 (45 (56 200) kN
500) 000) (Ibs)
D/DE 500 500
(112 000) (112 000)
Sallittu aksiaalikuorma tarkkuus- | C/CE 20 20 50
alueella, Fppom (h=300 mm) (4 500) (4 500) (11 250) kN
' D/DE 100 100 (lbs)
(22 500) (22 500)
h
Laajennettu mittausalue mittaus- |C/CE 15 30 75
suunnassa ja tarkkuusluokassa, (3370) (6740) (16 900) kN
ristusvoima £1 %, F
purstusvol o hext D/DE 75 150 (Ibs)
(16 900) (33 700)
Ylikuormituskapasiteetti
Suurin kuorma mittaussuunnassa | C/CE 100 200 500
ilman tietojen pysyvaa muutosta, (11 (22 (56 200) kN
Fmax 200)  500) (Ibs)
D/DE 500 1 000
(56 200) (112 000)
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Taulukko G-3. Punnitusanturin PFTL 201 eri tyyppien tekniset tiedot

PFTL 291’ Tieto Yksikko
tyyppi
CICE 1000 1000 1000 kN/mm
Jousivakio (5710) (5710) (5710) (1 000
D/DE 2000 2000  lbsfin)
(11 400) (11 400)
Mekaaniset tiedot
CICE 450 450 450
Pituus 17,7y (7,7 (17,7) mm
D/DE 650 650 (tuumaa)
(25,6) (25,6)
C 110 110 110
Leveys (43) (43 (43)
D 150 150
(5,9) (5,9) o
CE 180 180 180 (tuumaa)
71 (71) (7,1)
DE 220 220
(8,7) (8,7)
Korkeus C/CE 125 125 125
4,9 (4,9 (4,9) mm
D/DE 150 150 (tuumaa)
(5,9) (5,9)
CICE 35 35 35
Paino 77 (77) (77) kg
D/DE 80 80 (Ibs)
(176) (176)
Materiaali C/D/CE/DE Ruostumaton teras SIS 2387
DIN X4CrNiMo165
Tarkkuus

3BSE029380R0105 Rev C
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Luku G.8 PFTL 201 -punnitusanturin tekniset tiedot

Taulukko G-3. Punnitusanturin PFTL 201 eri tyyppien tekniset tiedot

PI:;;:pT ’ Tieto Yksikko
Tarkkuusluokka 0,5
Lineaarisuuspoikkeama <+0,3
Toistettavuusvirhe <+0,05 %
Hystereesi <0,2
Kompensoitu lampétila-alue +20 - +80 (+68 - +176) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama C/D/CE/DE <150 ppm/K
(=£28) (ppm/°F)
Herkkyyden poikkeama <+100
(= +56)
Kayttolampatila -10 - +90 (+14 - +194) °C (°F)
Nollapisteen poikkeama <+100 ppm/K
(< £ 56) (ppm/°F)
Herkkyyden poikkeama <+ 200
(=+£111)
Sailytyslampdotila -40 - +90 (-40 - +194) °C (°F)

3BSE029380R0105 Rev C
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G.11 Mittapiirustus, 3BSE008723, paiv. D
I

REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

Redrawn and uppdated in Solid Works. Previous revision table oL
D remowed, exist on revision C. 2011-12-14 PA/FM/GF/LEN

/710,11 CZ
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| ||
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l
.25

o, cz] amax

4 max
+0,058
4x@J8.0 0 DRILL ¥ 10 8 x M24 - 6H
N @ 9 X90°, Near Side N © 26 X 90°, Near Side
=]02[B[C] (&l 04/A[B[C]

®
i
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r < A4 A4
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in the information contained therein. Repro-
duction, use or disclosure to third parties
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(For holes ©8) 390 0,1
390

450 +0,2

[ am) ] FR= Measured force component

/7T 7
4 FV FV = Transverse force component (not measured )
General tolerances according to SS-1ISO2768-m 3
3
s
prep.  PA/FM/GF Lars-Erik Nilsson 2011-12-14 | Dimension drawing Contsh./ 2‘
No of sh.
app.  PA/FM/GF Hakan F Wintzell 2012-02-15 |Load Cell PFTL201-C S@ g
Resp.dept PA/FM/GF Lastcell PFTL201-C 1 @
D Document number Lang. Rev. Sheet é
ABR ABB AB 3BSE008723 en | b | 1|3
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Luku G.12 Mittapiirustus, 3BSE008904, péiv. D

G.12 Mittapiirustus, 3BSE008904, paiv. D
I

REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.

Redrawn and uppdated in Solid Works. Previous revision table 4o
D remowed, exist on revision C. 2011-12-14 PAFM/GF/LEN

//10,2 | A | . 150 0,5 _
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3 . l
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Eé%% / Near Side
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O — \ @ 39 X90°
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.

D ] FR= Measured force component

7
& FV FV = Transverse force component (not measured )

General tolerances according to SS-1ISO2768-m 3

3

s

pep.  PA/FM/GF Lars-Erik Nilsson 2011-12-14 | Dimension drawing Contsh./ 2‘
2 No of sh.

mpr. PAIFM/GF__ Hakan F Wintzell 2012-02-15 | Load Cell PFTL201-D 1 P

Resp.dept PA/FM/GF Lastcell PFTL201-D 1T 12

ADD Document number Lang. Rev. Sheet g»
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Liite G PFTL 201 — Punnitusanturin asennuksen suunnittelu

G.13 Mittapiirustus, 3BSE008724, paiv. F
|
REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
Redrawn and uppdated in Solid Works. Previous revision table A9
E remowed, exist on revision D. 2012-01-25 PA/FM/GF/LEN
F | Adapter for hose added. @19 was 25 and radius 85 was 150 2017-01-09 IAMA/OE/SF
ﬁ 110 +0,5
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oo
«
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in the information contained therein. Repro-
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FR= Measured force component
F -

¢

FV Transverse force component (not measured )

16

Cable with flexible
rotection hose.
in bending
radius 85 mm.
Max length of protection
hose 20 m.

\%
General tolerances according to SS-ISO2768-m
rep.  IAMA /OE Sven Fischer 2017-01-12 | CAD outline drawing ﬁ°“‘fhh-/
s, IAMA/OE ___ Jan-Olov Skogqvist 2017-01-16 | Load cell PFTL 201CE E}@ oo i
Resp.dept IAMA /FMOE Lastcell PFTL 201CE 1
ADD Document number Lang. Rev. Sheet
FRIDID ABB AB 3BSE008724 en F 1

Document status: Approved
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REV DESCRIPTION DATE DEPT./INIT.
Red d uppdated in Solid Works. Previ ision tabl
G Adapter for hose added. @19 was @25 and radius 85 was 150 2017-01-12 IAMA/OE/SF
220 max.
/J]0,1 cz}—
// O,2|A| @ 150 0,5
——— o
Sy AR m* T
(@]
10 . i
14 max
E 0,1CZ 4max |
Cable with flexible protection hose,
A Min bending radius 85mm. +0,058
Max length of protection hose 20 m @8.0 0 DRILL ¥ 10
N ® 9 X90°,
Near Side

=[o2[B]C

8 x M36 - 6H
@ 39 X90°
, Near Side
~— [3]o05al8[C
=
[ lan) ﬂ FR= Measured force component
g FV FV = Transverse force component (not measured )
General tolerances according to SS-1SO2768-m
rep.  IAMA /OE Sven Fischer 2017-01-12 | CAD outline drawing ﬁg";fs';/
. IAMA/OE ___ Jan-Olov Skogqvist 2017-01-16 | Load Cell PFTL201-DE 51@ '
Resp.dept IAMA /FMOE Lastcell PFTL201-DE 1
ADD Document number Lang. Rev. Sheet
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PFEA111/112 -ohjausyksikko, kédyttbopas

Luku H.1 Kéyttéonottotietojen lomake

Liite H Tiedot ja asetukset kayttoonoton yhteydessa

H.1 Kayttoonottotietojen lomake

Tayta kayttoonoton aikaiset tiedot ja asetukset lomakkeeseen.

Tiedot ja asetukset/ Yksikko/

Data and Settings PFEA111 PFEA112 Unit

Nayttokieli/

Display language

Nayttoyksikko/ N, kN, kg, Ibs,

Display unit N/m, kN/m,
kg/m, pli

Rainan leveys/ metrig, tuumaa

Web width

Kohdetyyppi Normaali tela Normaali tela

(Punnitusantureita per (2 punni- (2 punni-
tela)/ tusanturia) tusanturia)
Object type Yksi puoli A/B Yksi puoli A/B
(Load cells per roll) (1 punni- (1 punni-
tusanturi)/ tusanturi)/
Single side A/B Single side A/B
Punnitusanturin kN, Ibs
nimelliskuorma/
Load cell nominal load
Aseta kiertovahvistus/ Set wrap gain
- Kiertovahvistus®/
- Wrap gain*
Lahtéjannite/ Voltage output
- Suodatusasetukset/ ms
- Filter settings
- Suuri kireys/ N, kN, kg, Ibs,
- High Tension N/m, kN/m,
kg/m, pli
- Suuri 1ahto/ \Y
- High Output
- Alhainen kireys/ N, kN, kg, Ibs,
- Low Tension N/m, kN/m,
kg/m, pli
- Alhainen 13ht6/ \
- Low Output
- Ylaraja/ Vv
- High Limit

3BSE029380R0105 Rev C

H-1




PFEA 111/112 -ohjausyksikké, kdyttbopas
Liite H Tiedot ja asetukset kadyttédnoton yhteydesséa

Tiedot ja asetukset/ Yksikko/

Data and Settings PFEA1T1 PFEA112 Unit

- Alaraja/ \%

- Low Limit

Lahtovirta/ Current output

- Suodatusasetukset/ ms

- Filter settings

- Suuri kireys/ N, kN, kg, Ibs,

- High Tension N/m, kN/m,
kg/m, pli

- Suuri lahto/ mA

- High Output

- Alhainen kireys/ N, kN, kg, Ibs,

- Low Tension N/m, kN/m,
kg/m, pli

- Alhainen laht6/ mA

- Low Output

- Ylaraja/ mA

- High Limit

- Alaraja/ mA

- Low Limit

PROFIBUS-KENTTAVAYLA/ Profibus

- Osoite/ - Address -

- Mittausalue/ N, kN, kg, Ibs,

- Measuring Range N/m, kN/m,
kg/m, pli

* Jos kayttddnotossa on kaytetty riippuvaa painoa, siirry Anna kiertovahvistus -
valikkoon (EnterWrapGain), lue ohjausyksikdn laskema kiertovahvistusarvo (wrap

gain) ja merkitse arvo taulu

kkoon.

H-2
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