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ABB Universitesi Tiirkiye

ABB Robotik Egitim Merkezi

IRC5

IRC5 Robot Programlama Temel Seviye

IRC5 Robot Programlama ileri Seviye
IRC5 Elektrik Anza Giderme

IR rator

IRC5 Ark Kaynak

IRC5 Spot Kaynak (Cok yakinda)
IRC5 SafeMove

IRC5 Konveyor Taki

IRC5 PickMaster® (Cok yakinda)
RobotStudio®

RobotStudio® PowerPacs

. RobotStudio® Machining PowerPac
. RobotStudio® Picking PowerPac (Cok vakinda)

ASRNIENEN

IRC5P

IRC5P Robot Programlama
IRC5P Operator
RobotStudio®

RobotStudio® PowerPacs

RobotSt

i0® Painting PowerPac

NN NENEN

OmniCore

OmniCore Robot Programlama Temel Seviye
OmniCore Robot Programlama ileri Seviye
mniCore Elektrik Arnza Giderm
mnicor: rator
R tudio®
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EGITIM TANIMI

Temel Programlama

IRC5

IRC5 PG1

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin basitge yapilandirnimis al ve
birak programi olusturabilmesini, optimize edebilmesini

ve test edebilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

- isletim fonksiyonlarinin bagimsiz yiiriitiilmesi

— Basit hareket programlarim bagimsiz olarak
gelistirme, uygulama, test etme, optimize etme ve
belgeleme

— Robot sisteminin optimum kullanimi ve uygulama
testlerinin ¢ézulmesiicin konseptler tasarlama ve
test etmek

— RobotStudio® kullanarak robot lGzerinde diizenleme
ve test seceneklerini cahstirma

Katihhma Profili

Bu egitim, robot programcisi olmak veya mevcut
programi degistirmeyi 6grenmek isteyen katihmci igin ilk
adimdir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Egitim icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— ABB robotlari ve IRC5 Kontrol Kabini tanitim

— Robotu joystick ile hareket ettirme

— Basit hareket komutlarini kullanma

— Rapid program yapisi (Data tipleri, Rutinler ve
Moduller)

— Motor devir sayag kalibrasyonu

— Alet / Calisma nesneleri tanitma

— Program kaydetme

— Yedekleme & Geri yikleme

— Sistem anza teshisi (Diagnostic) alma

— RobotStudio® Rapid duzenleyicisi

- Input/Output kullanim

- Basit Program mantign

— Genel kullanilan Rapid komutlan

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


https://www.google.com/maps/@40.8829518,29.4124277,3a,75y,96.1h,85.19t/data=!3m7!1e1!3m5!1sAdATPX8cw2sbNzsELDuwxA!2e0!6shttps:%2F%2Fstreetviewpixels-pa.googleapis.com%2Fv1%2Fthumbnail%3Fpanoid%3DAdATPX8cw2sbNzsELDuwxA%26cb_client%3Dsearch.gws-prod.gps%26w%3D86%26h%3D86%26yaw%3D92.393364%26pitch%3D0%26thumbfov%3D100!7i16384!8i8192
https://www.google.com/maps/place/Abb/@38.4722636,27.0393373,3a,75y,12.45h,90t/data=!3m7!1e1!3m5!1sZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw!2e0!6shttps:%2F%2Fstreetviewpixels-pa.googleapis.com%2Fv1%2Fthumbnail%3Fpanoid%3DZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw%26cb_client%3Dmaps_sv.tactile.gps%26w%3D203%26h%3D100%26yaw%3D12.447336%26pitch%3D0%26thumbfov%3D100!7i16384!8i8192!4m6!3m5!1s0x14bbda5dd2fb9053:0x231d1f4d0dc77349!8m2!3d38.4729391!4d27.0395326!16s%2Fg%2F11b7q8w3r8
Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

Temel Programlama
Egitim Planm

IRC5 PG1
Giin1
30 - is saghg ve giivenligi
- Robot sisteminin tanitim
- Flexpendant kullanirm
- Joystick ile hareket metotlan ve koordinat sistemleri
os - Alet tamtimm
- Cahsma nesnesi tanitim
- Basit hareketlerin programlanmasi
Giin 2
foTe) - Rapid programlama yapisi
- Input/Output sinyalleri ve kullanirm
- Degisken tanimlamalan
As - Hareket komutlan
- IF, For, While déngdileri
- Manuel / Otomatik Mod program cahstirma
- Yedekleme & Geri yukleme
- Sistem anza teshisi (Diagnostic) alma
Giin 3
foTe) - Yeniden baslatma cesitleri
- Motor devir sayag kalibrasyonu
- RobotStudio® ile programin incelenmesi
os - Rapid’de secim ekraninin olusturulmasi

- Uygulamah ahstirmalar

- Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

lleri Programlama

IRC5

IRC5 PG2

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin gelismis komutlar ve

programlama tekniklerinin 6grenmesini ve uygulamasim

genisletilmis programlama fonksiyonlarini kullanmasim

saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

Kompleks komutlar ve ileri dizeyde genisletilmis

programlama tekniklerini 6grenmek

— Sistemin optimum duzeyde kullanim

— Uygulama testlerinin ¢6zilmesi igin ileri diizeyde
konseptler tasarlamak ve test etmek

— RobotStudio®da sanal kontrol ile robot lizerinde

dizenleme ve test seceneklerini cahstirma ve

6grenme

Katihhma Profili

Bu egitim, ileri seviye robot programcisi olmak veya
mevcut programi ileri diizeyde degistirmeyi 6grenmek
isteyen katihmcilar hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.
Katihma, IRC5 PG1 Egitimi’ni tamamlamis olmahdir.

Katihmai, programlama deneyimine sahip olmahdir.

Egitim icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— Alet/Calisma nesneleri

— RobotStudio® Rapid duzenleyicisi

— 1/0 Modul ve sistem parametreleri

— Rapid program yapisi ve moduller

— Déngller

— Rutinler ve Sistemsel rutinlerin kullanim

— WorldZone kullanim

— Kesmeler (Trap ve Interrupts) kullanim

— Hata dizeltme / hata mesajlan olusturma
— Performans komutlan ve tetikleme kullanim
— SearchL kullanimi ve program kaydirma

—  Gelistirilmis kullanic1 etkilesim komutlan

— Robotware sistem kurulumu / glincelleme

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah

RobotStudio® kullanilarak verilen bir egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul /izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


https://eur03.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fgoo.gl%2Fmaps%2FQK7UPaHRwAzEwS146&data=04%7C01%7Csamet.mert%40tr.abb.com%7C462e656fb34b434b6f0708d97e8f585e%7C372ee9e09ce04033a64ac07073a91ecd%7C0%7C0%7C637679976706514836%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C1000&sdata=lt4OL18WQou71chJPS4AYWkGcgctiZ5M8ulEx4qVzyA%3D&reserved=0
https://www.google.com/maps/place/Abb/@38.4722636,27.0393373,3a,75y,12.45h,90t/data=!3m7!1e1!3m5!1sZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw!2e0!6shttps:%2F%2Fstreetviewpixels-pa.googleapis.com%2Fv1%2Fthumbnail%3Fpanoid%3DZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw%26cb_client%3Dmaps_sv.tactile.gps%26w%3D203%26h%3D100%26yaw%3D12.447336%26pitch%3D0%26thumbfov%3D100!7i16384!8i8192!4m7!3m6!1s0x14bbda5dd2fb9053:0x231d1f4d0dc77349!8m2!3d38.4729391!4d27.0395326!14m1!1BCgIgARICCAI
Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

lleri Programlama
Egitim Planm

IRC5 PG2
Giin1
00 o R
Is saghg ve guvenligi
Alet / Cahisma nesneleri
1/0 modiil ve sistem parametrelerinin tanitim
0s
Rapid program yapisi ve modul 6zellikleri
Déngtiler
Rutinler ve Sistemsel rutinlerin kullanim
Giin 2
00
WorldZone kullanim
Kesmeler (Trap & Interrupts)
0s
Hata dizeltme ve hata mesajlan olusturma
Kullaniciile haberlesme komutlarinin kullanim
Performans komutlan ve tetikleme olusturma
Giin 3
00
SearchL kullanimi ve program kaydirma
Gelistirilmis kullanmic1 etkilesim/iletisim komutlarnnin kullanim
0s

Robotware sistem kurulumu/giincelleme

Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

Elektrik Anza Giderme
IRC5

IRC5 EL

Egitim Amac
Jg,v /
Egitimin amaci, katihmcinin olusabilecek herhangi bir
elektriksel hatay: tespit edip ¢ézebilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

- Hataizleme esnasinda sistemli cahsmak

— Anzah ekipman tespit ederek sorun gidermek

- Glvenli ekipman kullanim Eéitim igeriéi

— Motor devir sayag kalibrasyonu yapmak

— Robotware sistem kurulumu yapmak - s saghg ve glvenligi

- 1/0 Cfg dosyalarin inceleyebilmek - Elektriksel hatalarn incelenmesi
— Elektrostatik desarj
— IRC5 Elektrik tniteleri ve bilesenleri

Kat'll'ImCl PrOfiIi - Anzagiderme

L ) ) +  Unite anzalan
Bu egitim, elektrik bakim veya hizmetlerden sorumlu .
. * Guganzalan
katihmciy1 hedeflemektedir. .
»  Cift kanal anzalan
*  Slricl sistem/Manipulator anzalan
On Ko§u"ar - Motor devir sayag kalibrasyonu
— Sistem parametrelerine giris
Katihma, devre semasi okuyabilme ve multimetre - Yedekleme & Geri yiikleme
kullaniminda yetkin olmahdir. — Robotware sistem kurulumu/gtiincelleme

— 1/0 uniteleri konfigurasyonu

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


https://eur03.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fgoo.gl%2Fmaps%2FQK7UPaHRwAzEwS146&data=04%7C01%7Csamet.mert%40tr.abb.com%7C462e656fb34b434b6f0708d97e8f585e%7C372ee9e09ce04033a64ac07073a91ecd%7C0%7C0%7C637679976706514836%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C1000&sdata=lt4OL18WQou71chJPS4AYWkGcgctiZ5M8ulEx4qVzyA%3D&reserved=0
https://www.google.com/maps/place/Abb/@38.4722636,27.0393373,3a,75y,12.45h,90t/data=!3m7!1e1!3m5!1sZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw!2e0!6shttps:%2F%2Fstreetviewpixels-pa.googleapis.com%2Fv1%2Fthumbnail%3Fpanoid%3DZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw%26cb_client%3Dmaps_sv.tactile.gps%26w%3D203%26h%3D100%26yaw%3D12.447336%26pitch%3D0%26thumbfov%3D100!7i16384!8i8192!4m7!3m6!1s0x14bbda5dd2fb9053:0x231d1f4d0dc77349!8m2!3d38.4729391!4d27.0395326!14m1!1BCgIgARICCAI
Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

Elektrik Anniza Giderme
Egitim Planm

IRCS5 EL

Giin1

606 o L
Is saghg ve guvenligi
Robot sisteminin tanitim
Robotun elektriksel yapisinin tanitim

0s
IRC5 Kontrol kabinin komponentlerinin tanitim
Elektrik devre semasi incelenmesi
Elektrostatik desarj

Giin 2

00 L :
Durum ge¢misine gére ariza giderme
Cift kanal hatas1 giderme
Komponent arzalar giderme

0s
Drive sistem ve manipulator anza giderme
1/0 Uinitesi konfigurasyonu yapim
Sistem parametrelerinin incelenmesi
Yedekleme & Geri yukleme

Giin 3

00 : i
Yeniden baslatma cesitleri
Motor devir sayac kalibrasyonu
RobotStudio® ile hata gegcmisi incelenmesi

0s

Robotware sistem kurulumu/giincelleme
Egitmen tarafindan olusturulan anzalann giderilmesi

Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

Operator

IRC5 OP

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin flexpendant kullanarak bir

robotu glivenli bir sekilde cahstirabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

- isletim fonksiyonlarinin bagimsiz yiiriitiilmesi

— Robot sisteminin agilmasi ve baslatiimasi

— Robotu bir joystick ile hareket ettirmek

— Basit hareket programlarini yikleme, test etme ve
optimize etme

— Basit hatalan ve hizmet kesintilerini tanima ve
dizeltme (Orn. Acil durdurma)

Katihhma Profili

Bu egitim, operator olarak calisan veya cahsacak
personeli hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Egitim icerigi

is saghg ve giivenligi

ABB robotlar ve IRC5 Kontrol Kabini tanitimm
Robotu joystick ile hareket ettirmek
Basit hareket komutlan

Robotun calistiriimasi ve durdurulmas
Yeniden baslatma cesitleri

Yedekleme & Geri yukleme
Input/Output penceresinin kullanim
Robot hedef noktalarinin iyilestirilmesi
Offsetleme metotlarinin kullanirm
Motion Supervision kullanim

Hata ge¢misinin incelenmesi

Egitim Bilgileri
Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 2 giin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


https://eur03.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fgoo.gl%2Fmaps%2FQK7UPaHRwAzEwS146&data=04%7C01%7Csamet.mert%40tr.abb.com%7C462e656fb34b434b6f0708d97e8f585e%7C372ee9e09ce04033a64ac07073a91ecd%7C0%7C0%7C637679976706514836%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C1000&sdata=lt4OL18WQou71chJPS4AYWkGcgctiZ5M8ulEx4qVzyA%3D&reserved=0
https://www.google.com/maps/place/Abb/@38.4722636,27.0393373,3a,75y,12.45h,90t/data=!3m7!1e1!3m5!1sZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw!2e0!6shttps:%2F%2Fstreetviewpixels-pa.googleapis.com%2Fv1%2Fthumbnail%3Fpanoid%3DZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw%26cb_client%3Dmaps_sv.tactile.gps%26w%3D203%26h%3D100%26yaw%3D12.447336%26pitch%3D0%26thumbfov%3D100!7i16384!8i8192!4m7!3m6!1s0x14bbda5dd2fb9053:0x231d1f4d0dc77349!8m2!3d38.4729391!4d27.0395326!14m1!1BCgIgARICCAI
Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

Operator
Egitim Planm

IRC5 OP
Giin1
00 .
- Is saghg ve glivenligi
- Robot sisteminin tanitim
0s
- Flexpendant kullanirm
- RobotStudio® bilgilendirmesi
- Temel uygulamalar
Giin 2
00
- Input/Output penceresinin kullanimi
- Robot hedef noktalarnin iyilestirilmesi
- Offs and Reltool fonksiyonlarinin kullanim
- Yedekleme & Geri yukleme ve program kaydetme
0s

- Yeniden baslatma prosedurleri
- Motion Supervision (Collision Detection) kullanim
- Hata ge¢cmisinin incelenmesi

- Egitim sonrasi degerlendirme - Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


Mailto:tr-robot.servis@abb.com?subject=ABB Robotik TR Egitim Merkezi / Egitim Teklifi hk.

EGITIM TANIMI

Ark Kaynak
IRC5

IRC5 Ark

Egitim Amac

Egitimin amac, katihmcinin robotlu ark kaynagi
programlan yazabilmelerini, ark kaynag tiplerini robot
ve cevresel ekipmanlar ile konfiglre edebilmelerini
saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

Ark Kaynagh programini optimize edebilmek

— Ark Kayna@i uygulamalarina 6zel tool takim
6gretmek

— Ark Kayna@i uygulamalarna 6zel weld/seam
parametrelerini 6gretmek

— ArcWare Uygulama araylzinu kullanmak

— BullsEye — SmarTac devreye almak

— Harici eksenli sistemlerde senkron kaynak yapabilmek

Katihma Profili

Bu egitim, robotlu ark Kaynad uygulamalaninda kendini

gelistirmek isteyen katihmciy1 hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Katihma, IRC5 PG1 Egitimi’ni tamamlamis olmahdir.

Egitim icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— Alet/Calisma nesneleri tanitim

— Kaynak makinesinin tamitim

— ArcWare arayuiziinin fonksiyonlannm 6grenmek

— Ark Kaynadn prosesi ile ilgili RAPID komutlarim
kullanmak

— Kaynak parametreleri olusturmak

— Kaynak yoriingeleri olusturmak

— BullsEye devreye almak ve uygulamak

— SmarTac devreye almak ve uygulamak

— Harici eksenli sistemlerde senkron kaynak

programlarini olusturmak ve iyilestirmek

Egitim Bilgileri
Egitmen tarafindan yonlendirilen %80 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.


https://eur03.safelinks.protection.outlook.com/?url=https%3A%2F%2Fgoo.gl%2Fmaps%2FQK7UPaHRwAzEwS146&data=04%7C01%7Csamet.mert%40tr.abb.com%7C462e656fb34b434b6f0708d97e8f585e%7C372ee9e09ce04033a64ac07073a91ecd%7C0%7C0%7C637679976706514836%7CUnknown%7CTWFpbGZsb3d8eyJWIjoiMC4wLjAwMDAiLCJQIjoiV2luMzIiLCJBTiI6Ik1haWwiLCJXVCI6Mn0%3D%7C1000&sdata=lt4OL18WQou71chJPS4AYWkGcgctiZ5M8ulEx4qVzyA%3D&reserved=0
https://www.google.com/maps/place/Abb/@38.4722636,27.0393373,3a,75y,12.45h,90t/data=!3m7!1e1!3m5!1sZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw!2e0!6shttps:%2F%2Fstreetviewpixels-pa.googleapis.com%2Fv1%2Fthumbnail%3Fpanoid%3DZ2bl4q1uadSQuRAgR5lLTw%26cb_client%3Dmaps_sv.tactile.gps%26w%3D203%26h%3D100%26yaw%3D12.447336%26pitch%3D0%26thumbfov%3D100!7i16384!8i8192!4m7!3m6!1s0x14bbda5dd2fb9053:0x231d1f4d0dc77349!8m2!3d38.4729391!4d27.0395326!14m1!1BCgIgARICCAI
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EGITIM TANIMI

Ark Kaynak
Egitim Plam

IRC5 ARK
Giin1
30 - is saghg ve giivenligi
- Temel Ark Kaynagina giris
- Ark Kaynagi Robotlu Sistemlerine giris
s - Alet/Cahsma nesneleri tanmitim
- Ark kaynagi komutlarin1 6grenmek
- Ark kaynagn data tiplerini 6grenmek
- Ark kaynag I/0 tamimlamalan
- BullsEye teori anlatim
- SmarTac teori anlatim
Giin 2
foTe) - Cevresel ekipmanlan tamimak (Pozisyoner, Track, Torg Servis Unitesi)
- Kaynak Makinas1 tanitimi (Fronius)
- BullsEye devreye almak
- Uygulamah ahstirmalar
s - SmarTac devreye almak
- Uygulamah ahstirmalar
Giin 3
fee) - Harici eksenli sistemlerde senkron kaynak programlarn olusturmak
- Uygulamah ahstirmalar
os - Yardimci referans manuallerin tanitimi ve paylasimi

- Egitim sonrasi degerlendirme - Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

SafeMove
IRC5

IRC5 SM

Egitim Amac

Egitimin amaa, katihmcinin SafeMove ile IRC5 robot
sistemini konfigure saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

- DSQC1015 SafeMove moddliiniin mekanik ve elektrik
entegrasyonu

— Guvenlik kullanicis olusturma

— Sistem parametrelerini yapilandirma

— Gulvenlik 1/0 larim kullanma

— Bolge ve arahk tanimlama

— RobotStudio® ile gorsel SafeMove modulini
yapilandirma

- SafeMove yapilandinimasini test etme ve raporlama

- SafeMove yapilandinimasini yedekleme ve geri
yukleme

Katilimc Profili

Bu egitim, robotlu sistem devreye alma muhendisleri
robot programcilarn veya bakim teknisyenleri olarak
SafeMove devreye almak ve iyilestirmek isteyen
katihmciyr hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Katihma, ABB IRC5 PG1 Egitimi’ni tamamlamis olmalhdir.

Egitim Icerigi

- ig saghd ve giivenligi

- SafeMove opsiyonunun tanitimi

- SafeMove modiiliiniin mekanik ve elektriksel
entegrasyonu

- SafeMove opsiyonu ile sistem olusturma

— Guvenlik kullanicis1 olugturma

— RobotStudio® ile gorsel SafeMove modulini
yapilandiriima

— Guvenlik 1I/0 larin kullanma

- SafeMove yapilandinimasini test etme ve raporlama

- SafeMove yapilandinimasini yedekleme ve geri
yukleme

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen % 80 uygulamah
yapilan bir egitimdir.

Egitim Sdiresi: 2 glin

Katihma Sayisi: 4-6 Kisi

Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.
[zmir yol tarifi icin tiklayniz.

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

SafeMove

Egitim Planm

IRC5 SM

Giin 1

00 .
Is saghg ve glivenligi
SafeMove opsiyonunun tanitim
DSQC1015 SafeMove moduliniin mekanik kurulumu
Uygulamah ahstirmalar

0s
DSQC1015 SafeMove modillniin elektrik entegrasyonu
Uygulamal ahstirmalar
SafeMove opsiyonu ile sistem olusturma
Uygulamah ahstirmalar

Giin 2

00
Safety User - Glivenlik kullamcis1 olusturma
Gorsel SafeMove araytziniin tanmtim
RobotStudio® ile SafeMove moduliini yapilandinima
Uygulamah ahstirmalar

0s

SafeMove dogrulamasi icin alt programlar olusturma
SafeMove yapilandiriimasini test etme ve raporlama
SafeMove yapilandinimasini yedekleme ve geri yikleme
Uygulamah ahstirmalar

Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Konveyor Takip
IRC5

IRC5CT

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin konveyor takip modulii ve
yardimcr ekipmanlann mekanik ve elektrik entegrasyonu
yapabilmesini ve yazihmsal olarak konveyor takipli
senkronize robot programlan olusturabilmesi ve islevsel
testler yapabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

— Konveyor takip moduliinin mekanik ve elektrik
entegrasyonu

— Konveyor takip icin sistem 6n kosullarini olusturma

- Yardimcr ekipmanlarin mekanik ve elektrik
entegrasyonu

— Konveyor takip sistem parametrelerinin
konfigurasyon ve kalibrasyonu

— Konveyor takipli senkronize programlar olusturma ve
iyilestirme

Katilimc Profili

Bu egitim, robotlu ve konveyor takipli proje ve sistem
devreye alma muhendisleri, robot programcilan, bakim

teknisyenleri olarak  konveyor takibi opsiyonu devreye

almak ve iyilestirmek isteyen katihmciyr hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Katihma, ABB IRC5 PG1 Egitimi’ni tamamlamis olmaldir.

Egitim icerigi

is saghg ve giivenligi

Konveyor takip sisteminin tanitim

Konveyor takip modulinin tanitimi ve mekanik
kurulumu

Konveyor takip moduliinin elektrik entegrasyonu
Enkoder, sensor/kamera, baslatma sinyali vb.
yardimci donanim bilesenlerinin entegrasyonu
Konveyor takip sistem parametrelerinin
konfigurasyon ve kalibrasyonu

Konveyor takipli senkronize programlar olusturma
ve iyilestirme

islevsel test etme

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen % 80 uygulamah

yapilan bir egitimdir.

Egitim Sdiresi: 1 glin

Katihma Sayisi: 4-6 Kisi

Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifiicin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Konveyor Takip
Egitim Planm

IRC5 CT

Giin1

606 .
- Is saghg ve glivenligi
- Konveyor takip sistemi ve modul tanitim
- DSQC 2000 kartinin tanitimi ve mekanik kurulumu
- DSQC 2000 kartinin elektrik entegrasyonu
- Enkoder, sensor/kamera, baslatma sinyali vb. yardimci donanim

bilesenlerinin tantim ve entegrasyonu

- Uygulamali ahstirmalar

0s

- Konveyor takip icin sistemi olusturma

- Konveyor takip sistem parametrelerinin konfigurasyon ve
kalibrasyonu

- Konveyor takipli senkronize programlar olusturma ve iyilestirme

- lslevsel test etme

- Uygulamah ahstirmalar

- Egitim sonrasi degerlendirme - Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

RobotStudio®

R

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin ABB RobotStudio®
programin kullanarak robota dogrudan midahale
olmaksizin, karmasik gorevleri gorsellestirerek
programlama yapabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

— Yeni bir sanal istasyon yaratmak

- istasyonda 3D ekipmanlan yiikleyerek {iretim hattim
sanal olarak ikizlemek

— Robot program ve hareketlerini dogru ve hizhca
offline olarak optimize etmek

— Event Manager ve Smart Componentler ile gorsel
programlama yaparak, sahadaki diger ekipmanlan
simule etmek

— MultiMove Sistemli robot programlan yaratmak

— Harici eksenli robot programlari yaratmak

— Konveyor takip sistemi ile Urun takibi yapmak

— Cevrim siresini iyilestirmek ve basanh transfer

islemlerini yapmak

Katihma Profili

Bu egitim, robot programlama, tasarim simulasyon
konularinda kendini gelistirmek isteyen katihmciy1
hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Katihma, IRC5 PG1 Egitimi’ni tamamlamis olmahdir.

IRC5 — IRC5P - OmniCore

Egitim icerigi

— RobotStudio® genel tanitim

— Yeni bir sanal istasyon yaratmak

— 3D Cad modelleriile layout olusturmak

— Alet ve Calisma nesnesi olusturmak

— Robot hareketleri ve erisim analizi yapmak

— Offline gbrsel programlama

— Event Manager/Smart Compenent kullanmak

— MultiMove Sistemleri olusturmak

— Harici eksenli senkron ark kaynagn sistemi olusturmak

— Boyama robotu ile konveyor takipli sistem
olusturmak

— Al &Birak simulasyonu olusturmak

— Cevrim sirelerini iyilestirmek

— Sanal robottan gergek robota transfer etmek

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %100 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

RobotStudio®
Egitim Planm
RS

Giin1

foTe] RobotStudio® genel tamtim
Gorsel programlama
Modelling sekmesinin kullanimi
3D modelleri ile sanal istasyon olusturmak
Uygulamah ahstirmalar

os Robot hareketlerini 6gretmek ve erisim analizi yapmak
Offline gorsel programlama yapmak
Olusturulan programin Rapid’e aktarimasi
Uygulamal ahstirmalar

Giin 2

fole] Event Manager ve SmartComponentlerin kullanim
Uygulamal ahstirmalar
MultiMove sistemleri olusturmak

Os Harici eksenli senkron ark kaynad sistemi olusturmak
Uygulamal ahistirmalar
Boya robotlu Konveyor takipli sistem olusturmak ve Uriin takibi yapmak
Uygulamal ahistirmalar

Giin 3

fole] Graphics Tools kullanim
Al & Birak simulasyonu olusturmak
Uygulamalh alistirmalar

Os Cevrim sirelerini iyilestirme

Uygulamalh alistirmalar
Sanal robottan gercek robota transfer etmek ve test etmek

Egitim sonrasi1 degerlendirme — Soru&Cevap — Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

RobotStudio® Machining PowerPac

IRC5

IRC5 RS MACHINING PP

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin isleme, capak alma taslama
cilalama ve yuzey temizleme gibi prosesler icin CAD
ylzeyleri/CAM kodlan Gzerinden gorsellestirerek robotu
offline programlayabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

isleme, capak alma, taslama, cilalama ve yiizey

temizleme vb prosesleri icin program olusturmak

— Uygulamaya 6zel tool takimlan 6gretmek

— Farkh geometri tiplerini kullanarak CAD yuzeyleri
Uzerinden operasyonlar yaratmak

— Proses patika ve hedef noktalannm iyilestirerek robot
RAPID ‘e aktarmak

— CAM Kodlan tzerinden robot RAPID’ e aktarmak

Katihma Profili

Bu egitim, capak alma, taslama, cilalama ve ylizey
temizleme uygulamalan icin offline robot programlama
tasarim, simulasyon konularinda kendini gelistirmek

isteyen katihmciyr hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.
Katihma, IRC5 PG1 Egitimi’ni tamamlamis olmahdir.
Katihma, IRC5 RobotStudio® Egitimi’ni tamamlamis

olmahdir.

Egitim Icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— RobotStudio® genel tanitim

— Yeni bir sanal istasyon yaratmak

— 3D Cad modelleriile layout olusturmak

— Robot hareketleri ve erisim analizi yapmak

— Capak Alma prosesine giris

— Polisaj prosesine giris

— Alet/Calisma nesnesi tanitim

— Geometri tiplerini kullanarak operasyonlar
olusturmak

— Program planlanmasi ve simule etmek

— Patika ve hedef noktalariniiyilestirmek

— Programin RAPID’e aktanimasi

— Cam Converter ile G Kodlarin RAPID’e aktariimasi

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %80 uygulamah bir
egitimdir.

Egitim Siresi: 3 giin

Katihma Sayisi: 4-6 Kisi

Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

RobotStudio® Machining PowerPac
Egitim Planm

IRC5 RS MACHINING PP

Giin1

foTe) RobotStudio® genel tanitim
Capak alma prosesine hazirhk
Cad modellerinin yuklenmesi ve layout dizenleme

3 et ve cahsma nesnesi olusturma

os Alet ve cahs lust
Capak alma program yaratma
Geometri tiplerini kullanma ve ¢capak alma operasyonlar olusturma
Olusturulan programin planlanmasi ve simule edilmesi
Patikalarin iyilestirilmesi ve Rapid’e aktarnm
Uygulamah ahstirmalar

Giin 2

foTe) Polisaj prosesine hazirhk
Alet ve cahsma nesnesi olusturma
Cad modellerinin yiiklenmesi ve layout diizenleme
Polisaj programi yaratmak

As Geometri tiplerini kullanma ve polisaj operasyonlan olusturma
Olusturulan programin planlanmasi ve simule edilmesi
Patikalarin iyilestirilmesi ve Rapid’e aktanm
Uygulamah ahstirmalar

Giin 3

fee) Cam Converter opsiyonu kullanim
G Kodlarin — Rapid’e aktarnm

os Cahsmalann robota transfer edilmesi ve test edilmesi

Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Boya Robotu Programlama

IRC5P

IRC5P PG1

Egitim Amac

Egitimin amac, katihmcinin yoriinge degisikligi
yapabilmesini ve boya programlari olusturabilmesini
saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

— Sistemin optimum kullanim ile boya uygulama
konseptlerini tasarlama ve test etme

— Boya prosesine 6zel alet / cahsma nesnesi tanitma

— Boya robotuna receteler olusturma ve hedef
noktalarim iyilestirme

— RobotStudio ® veya RobView programlariile
robot lzerinde diizenleme ve test etme

— Yedekleme & Geri yikleme islemlerini yapma

- Firca (Brush) tablolanni kullanma ve iyilestirme

— Konveyor takibi ile Urinlerin sisteme tamtilmasi ve

Urlin takipli boyama prosesi programlama

Katihma Profili

Bu egitim, boya robot programcisi olmak veya mevcut
boya programini degistirmeyi 6grenmek isteyen
katihmciyr hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Egitim icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— ABB Boya robotlar - IRC5P Kontrol Kabini ve Boya
pendant tamtim

— Robotu joystick ile hareket ettirme

— Basit hareket komutlan

— Rapid program yapisi (Data tipleri, Rutinler ve
Moduller)

— Motor devir sayacg kalibrasyonu

—  Yedekleme & Geri ylikleme, Sistem hata teshis
(Diagnostics) alma

— RobView ile boya robotu programini géruntileme

— Temel fonksiyonlarn kullanim

— Alet/Calisma nesneleri tanmtim

— Input/Output kullanimi ve IPS sinyalleri

— Boya robotu hedef noktalarinin iyilestirilmesi ve
receteler olusturulmasi

— Firca (Brush) tablolarinin kullanim

— Konveyor takip sistemi ile programlama

Egitim Bilgileri
Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul /izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Boya Robotu Programlama
Egitim Planm

IRC5P PG1
Giin 1
30 is saghdn ve givenligi
Boya robotu genel sisteminin tanmitim
IRCP Paint Kontroller ve boya ekipmanlarimin tanitimm
Purge sisteminin anlatim
Boya flexpendantin mendlerinin tanmtim
Boya robotu hareket kabiliyetleri ve kalibrasyon
os Boya robotunun flexpendant ile hareket ettirilmesi
Boya robotlarinda fren kontroll
Yedekleme & geri ylkleme, sistem hata teshis (Diagnostics) alma
Hata mesajlarinmin anlatim
Alet ve calisma nesnesi tanmtim
Giin 2
fole] Sistem pozisyonlarimin anlatimm
Rapid program yapis1 ve program editor menusunun anlatim
Basit hareketlerin programlanmasi ve Manual / Otomatik Mod
Yeni CalPos tanmitimi ve robotun CalPos’a Alinmasi
65 Firca (Brush Editor) diizenleme menusiiniin anlatim
Firca (Brush) Tablosu kullammi
Firca (Brush) verilerinin olusturulmasi ve yerlestirilmesi
RobotStudio® ve RobView ile robota baglamhip arayliziin tamtinm
Giin 3
fole] Konveyor takip sisteminin genel tamtim
Konveyor takip sistem paremetrelerinin anlatim
Konveyor takip sistem 6zel komutlarn anlatim
Konveyor takipli calisma nesnesi (wobj) data tanmtimm
Konveyor takipli programin olusturulmasi
Os Konveyor takip Counts Per Meter konfigurasyonu

Boya programinin olusturulmasi ve Otomatik Modda robotun boya
atmasi

Egitim sonrasi1 degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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Operator
IRC5P

IRC5P OP

Egitim Amac

Egitimin amac, katihmcinin IRC5P flexpendant kullanarak
bir robotu glivenli bir sekilde ¢cahstirabilmesini
saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

- igletim fonksiyonlarinin bagimsiz yiritilmesi

— Robot sisteminin agilmasi ve baslatiimasi

— Robotu bir joystick ile hareket ettirmek

— Basit Boya hareket programlarini yikleme, test etme
ve optimize etme

— Basit hatalan ve hizmet kesintilerini tanima ve
dizeltme (Orn. Acil durdurma)

Katihma Profili

Bu egitim, boya robot operat6rii olmak veya mevcut boya
programini degistirmeyi 6grenmek isteyen katihmciyr
hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Egitim icerigi

- ig saghdn ve giivenligi

— ABB Boya robotlar - IRC5P Kontrol Kabini ve Boya
pendant tamtimm

— Robotu joystick ile hareket ettirme

— Basit hareket komutlan

— Rapid program yapisi (Data tipleri, Rutinler ve
Moduller)

— Motor devir sayacg kalibrasyonu

- Yedekleme & Geri ylkleme, Sistem hata teshis
(Diagnostics) alma

— RobView ile boya robotu programini gérintileme

— Temel fonksiyonlarn kullanim

— Input/Output kullanimi ve IPS sinyalleri

— Boya robotu hedef noktalarnnin iyilestirilmesi

— Firca (Brush) tablolarinin kullanim

Egitim Bilgileri
Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 2 giin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Operator
Egitim Planm

IRC5P OP

Giin 1

30 - igsaghg ve glvenligi
- Boya robotu genel sisteminin tamtimm
- IRCP Paint Kontroller ve boya ekipmanlarimn tanitimm
- Purge sisteminin anlatim
- Boya flexpendantin mendlerinin tanmtim
- Boya robotu hareket kabiliyetleri ve kalibrasyon

Os - Boya robotunun flexpendant ile hareket ettirilmesi
- Boya robotlarinda fren kontroli
- Yedekleme & geri ylkleme, sistem hata teshis (Diagnostics) alma
- Hata mesajlarimin anlatim

Giin 2

fole] - Sistem pozisyonlarimin anlatimm
- Rapid program yapis1 ve program editor menusunun anlatim
- Basit hareketlerin programlanmas: ve iyilestirilmesi
- Yeni CalPos tamitimi ve robotun CalPos’a Ahnmasi

65 - Firca (Brush Editor) diizenleme menusiiniin anlatim

- Firca (Brush) Tablosu kullammi
- RobView ile boya robotu programini gérintileme
- Boya programinin olusturulmasi ve Otomatik Modda robotun boya atmasi

- Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

RobotStudio® Painting PowerPac

IRC5P

IRC5P RS PAINTING PP

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin tretimi durdurmadan boya
programlan olusturabilmesini ve yoériinge degisiklikleri
yapabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan
yapabilecektir:

— Sistemin optimum kullanim ile boya uygulama
konseptlerini tasarlama ve test etme

— RobotStudio®ile kisa siirede diizenleme ve test
seceneklerini cahstirma

— Daha hassas ve kaliteli boyama programlan
olusturma

Katilhimc Profili

Bu egitim, boya robot programcisi olmak veya mevcut
boya programini degistirmeyi 6grenmek isteyen
katihmciyr hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

Katihmai, ABB Boya robotlan ile tecriibe sahibi olmalhdir.

Katihma, IRC5 RobotStudio® Egitimi'ni tamamlamis
olmahdir.

Egitim Icerigi
- is saghdn ve givenligi
— RobotStudio® genel tanitim

— RS® Painting PowerPac genel tanitim

— Yeni bir sanal istasyon veya sahadaki robotun backup
ile sanal sistem olusturma

— 3D Cad modelleriile layout olusturma

— Alet/Cahsma nesneleri tanitim

— Paint yoriingeleri olusturma ve dizenleme

— Boya Firca (Brush) parametrelerini tanitma ve
yerlestirme

- Boya programlarni test etme

- Paint Applicator kullanma

— Programi RAPID’e aktarma

— RobotStudio® ortaminda boyama ger¢eklestirme

Egitim Bilgileri
Egitmen tarafindan yo6nlendirilen %100 RobotStudio®
Uzerinde uygulamal yapilan bir egitimdir.

Egitim Sdiresi: 1 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.
[zmir yol tarifiicin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

RobotStudio® Painting PowerPac
Egitim Planm

IRC5P RS PAINTING PP

Giin1
66
- Robotlu boya sisteminin RobotStudio® lizerinde kurulumu
- 3D Cad modellerinin yiklenmesi ve hattin diizenlenmesi
- RS@ Painting PP ile alet ve ¢caligma nesneleri tanitim
- Boya yorungelerinin olusturulmasi ve dizenlenmesi
- Boya robotu hareketleri ve erisim analizi yapiimasi
- Uygulamali ahstirmalar
os

- Boya Firca (Brush) parametrelerinin tanitim ve kullanim
- Yoriingelerin optimizasyonu
- Uygulamah ahstirmalar

- Cahsmalarnn RAPID ‘e aktanlmasi ve test edilmesi

- Paint Applicatorun kullanim

- RobotStudio® ortaminda boyanin gerceklestirilmesi
- Uygulamah ahstirmalar

- Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.
Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Temel Programlama
OmniCore

OMNICORE PG1

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin basitce yapilandinlmis al ve

birak programi olusturabilmesini, optimize edebilmesini

ve test edebilmesini saglamaktir. ”ﬂ
ABR )

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan > g

yapabilecektir:

- igletim fonksiyonlarinin bagimsiz yiritilmesi E& itim i eri &i
— Basit hareket programlarim bagimsiz olarak g g g

gelistirme, uygulama, test etme, optimize etme ve ~ is saghd ve givenligi

belgeleme

— Robot sisteminin optimum kullanimi ve uygulama
testlerinin ¢ézulmesiicin konseptler tasarlama ve
test etmek

— RobotStudio® kullanarak robot lGzerinde diizenleme

ve test seceneklerini cahstirma

Katihma Profili

Bu egitim, robot programcisi olmak veya mevcut
programi degistirmeyi 6grenmek isteyen katihmciigin ilk

adimdir.

ABB robotlar1 ve OmniCore Kontrol Kabini tanitimm
Robotu joystick ile hareket ettirme

Basit hareket komutlarini kullanma

Rapid program yapisi (Data tipleri, Rutinler ve
Moduller)

Motor devir saya¢ kalibrasyonu

Alet / Calisma nesneleri tanitma

Program kaydetme

Yedekleme & Geri yukleme

Sistem anza teshisi (Diagnostic) alma
RobotStudio® Rapid dlizenleyicisi
Input/Output kullanim

— Basit Program mantig

— Genel kullanlan Rapid komutlan

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullanirmnda yetkin olmahdir. Egitim Bi|gi|eri
Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Temel Programlama
Egitim Planm

OmniCore PG1

Giin1
30 - is saghg ve giivenligi
- Robot sisteminin tanitim
- Flexpendant kullanirm
- Joystick ile hareket metotlan ve koordinat sistemleri
os - Alet tamtimm
- Cahsma nesnesi tanitim
- Basit hareketlerin programlanmasi
Giin 2
foTe) - Rapid programlama yapisi
- Input/Output sinyalleri ve kullanirm
- Degisken tanimlamalan
As - Hareket komutlan
- IF, For, While déngdileri
- Manuel / Otomatik Mod program cahstirma
- Yedekleme & Geri yukleme
- Sistem anza teshisi (Diagnostic) alma
Giin 3
foTe) - Yeniden baslatma cesitleri
- Motor devir sayag kalibrasyonu
- RobotStudio® ile programin incelenmesi
os - Rapid’de secim ekraninin olusturulmasi

- Uygulamah ahstirmalar

- Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

lleri Programlama
OmniCore

OMNICORE PG2

Egitim Amac

Egitimin amac, katihmcinin gelismis komutlar ve
programlama tekniklerinin 6grenmesini ve uygulamasinm
genisletilmis programlama fonksiyonlarini kullanmasim

saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

— Kompleks komutlar ve ileri diizeyde genisletilmis
programlama tekniklerini 6grenmek

— Sistemin optimum duzeyde kullanim

— Uygulama testlerinin ¢6zilmesi igin ileri diizeyde
konseptler tasarlamak ve test etmek

— RobotStudio®da sanal kontrol ile robot lizerinde
dizenleme ve test seceneklerini cahstirma ve

6grenme

Katihma Profili

Bu egitim, ileri seviye robot programcisi olmak veya
mevcut program ileri diizeyde degistirmeyi 6grenmek

isteyen katihmcilar hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.
Katihma, OmniCore PG1 Egitimi’ni tamamlarmis olmahdir.

Katihmai, programlama deneyimine sahip olmahdir.

AR  J

Egitim icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— Alet/Calisma nesneleri

— RobotStudio® Rapid duzenleyicisi

— 1/0 Modul ve sistem parametreleri

— Rapid program yapisi ve moduller

— Déngller

— Rutinler ve Sistemsel rutinlerin kullanim

— WorldZone kullanim

— Kesmeler (Trap ve Interrupts) kullanim

— Hata dizeltme / hata mesajlan olusturma
—  Performans komutlan ve tetikleme kullanim
— SearchL kullanimi ve program kaydirma

—  Gelistirilmis kullanic1 etkilesim komutlan

— Robotware sistem kurulumu / glincelleme

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah

RobotStudio® kullanilarak verilen bir egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul /izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

lleri Programlama
Egitim Planm

OmniCore PG2

Giin1
00 o R
Is saghg ve guvenligi
Alet / Cahisma nesneleri
1/0 modiil ve sistem parametrelerinin tanitim
0s
Rapid program yapisi ve modul 6zellikleri
Déngtiler
Rutinler ve Sistemsel rutinlerin kullanim
Giin 2
00
WorldZone kullanim
Kesmeler (Trap & Interrupts)
0s
Hata dizeltme ve hata mesajlan olusturma
Kullaniciile haberlesme komutlarinin kullanim
Performans komutlan ve tetikleme olusturma
Giin 3
00
SearchL kullanimi ve program kaydirma
Gelistirilmis kullanmic1 etkilesim/iletisim komutlarnnin kullanim
0s

Robotware sistem kurulumu/giincelleme

Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Elektrik Anza Giderme

OmniCore

OMNICORE EL

Egitim Amac

Egitimin amaci, katihmcinin olusabilecek herhangi bir

elektriksel hatay: tespit edip ¢ézebilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

- Hataizleme esnasinda sistemli cahsmak

— Anzah ekipman tespit ederek sorun gidermek
- Guvenli ekipman kullanim

— Motor devir sayag kalibrasyonu yapmak

— Robotware sistem kurulumu yapmak

- 1/0 Cfg dosyalarni inceleyebilmek

Katihma Profili
Bu egitim, elektrik bakim veya hizmetlerden sorumlu

katihmciy1 hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, devre semasi okuyabilme ve multimetre

kullaniminda yetkin olmahdir.

|
=

Egitim icerigi

- is saghdn ve giivenligi
— Elektriksel hatalarin incelenmesi
— Elektrostatik desarj
— OmniCore Elektrik Uniteleri ve bilesenleri
- Anzagiderme
+  Unite anzalan
* Glg anzalan
»  Cift kanal anzalan
* Slricl sistem/Manipulator anzalan
— Motor devir sayag kalibrasyonu
— Sistem parametrelerine giris
- Yedekleme & Geri yikleme
— Robotware sistem kurulumu/gtiincelleme

— 1/0 uniteleri konfigurasyonu

Egitim Bilgileri
Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 3 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Elektrik Anniza Giderme
Egitim Planm

OMNICORE EL

Giin1

606 o L
Is saghg ve guvenligi
Robot sisteminin tamtim
Robotun elektriksel yapisinin tanitimm

0s
OmniCore kontrol kabinin komponentlerinin tamtim
Elektrik devre semasi incelenmesi
Elektrostatik desarj

Giin 2

00 L :
Durum ge¢misine gére ariza giderme
Cift kanal hatas1 giderme
Komponent anzalar giderme

0s
Drive sistem ve manipulator anza giderme
1/0 Uinitesi konfigurasyonu yapim
Sistem parametrelerinin incelenmesi
Yedekleme & Geri yukleme

Giin 3

00 : i
Yeniden baslatma cesitleri
Motor devir sayag kalibrasyonu
RobotStudio® ile hata ge¢cmisi incelenmesi

0s

Robotware sistem kurulumu/giincelleme
Egitmen tarafindan olusturulan anzalann giderilmesi

Egitim sonrasi degerlendirme — Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Operator

OMNICORE OP

Egitim Amac

Egitimin amac, katihmcinin flexpendant kullanarak bir

robotu glivenli bir sekilde calistirabilmesini saglamaktir.

Egitim Hedefleri

Katihma, bu egitimi tamamladiktan sonra sunlan

yapabilecektir:

- igletim fonksiyonlarinin bagimsiz yiritiilmesi

— Robot sisteminin agilmas1 ve basglatiimasi

— Robotu bir joystick ile hareket ettirmek

— Basit hareket programlarini yikleme, test etme ve
optimize etme

— Basit hatalan ve hizmet kesintilerini tanima ve
dizeltme (Orn. Acil durdurma)

Katihma Profili

Bu egitim, operator olarak calisan veya cahsacak

personeli hedeflemektedir.

On Kosullar

Katihma, temel bilgisayar kullaniminda yetkin olmahdir.

AR  J

Egitim Icerigi

- is saghdn ve giivenligi

— ABB robotlar1 ve OmniCore Kontrol Kabini tanitimm
— Robotu joystick ile hareket ettirmek

— Basit hareket komutlan

— Robotun calistinlmasi ve durdurulmasi
— Yeniden baslatma cesitleri

— Yedekleme & Geri yikleme

— Input/Output penceresinin kullanim

— Robot hedef noktalarinin iyilestirilmesi
- Offsetleme metotlarinin kullanim

— Motion Supervision kullanim

— Hata geg¢misinin incelenmesi

Egitim Bilgileri

Egitmen tarafindan yonlendirilen %75 uygulamah bir

egitimdir.

Egitim Siresi: 2 glin
Katihma Sayisi: 4-6 Kisi
Lokasyon: ABB Egitim Merkezi istanbul/izmir Tiirkiye

[stanbul yol tarifi icin tiklayiniz.

l[zmir yol tarifi icin tiklayiniz.

Ana sayfaya dénmek icin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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EGITIM TANIMI

Operator
Egitim Planm

OMNICORE OP
Giin1
00 o o
- Is saghg ve guvenligi
- Robot sisteminin tanitim
0s
- Flexpendant kullanirm
- RobotStudio® bilgilendirmesi
- Temel uygulamalar
Giin 2
00
- Input/Output penceresinin kullanim
- Robot hedef noktalarnin iyilestirilmesi
- Offs and Reltool fonksiyonlarinin kullanim
- Yedekleme & Geri yukleme ve program kaydetme
0s

- Yeniden baslatma prosedurleri
- Motion Supervision (Collision Detection) kullanim
- Hata ge¢cmisinin incelenmesi

- Egitim sonrasi degerlendirme - Soru&Cevap - Sinav

Ana sayfaya dénmek igin tiklayiniz.

Bizimle iletisime ge¢cmek icin tiklayiniz.
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