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Guvenlik talimatlari

Bu boliumun igindekiler

Bu bolim, suricuyl ¢alistirirken, kurulum ve servis islemlerini yaparken izlemeniz
gereken glvenlik talimatlarini igerir. Bu talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara
veya Olimlere yol agabilir ya da surtci, motor veya tahrik edilen ekipman hasar goérebilir.
Unite Gizerinde galismadan 6nce guivenlik talimatlarini okuyun.

Uyarilarin kullanimi

Uyarilar, sizi 6nemli yaralanma veya 6lum ve/veya donanim hasari olabilecek durumlar
hakkinda uyarir ve tehlikeden kaginmaniz igin dneriler verir. Bu kilavuzda asagidaki uyari

simgeleri kullaniimistir:

Elektrik uyarisi fiziksel yaralanmalara ve/veya hasara yol acabilen elektrikten
A kaynaklanan tehlikeler konusunda uyarir.

Genel uyari elektriksel olmayan yollardan olugabilecek fiziki yaralanma ve/veya
A ekipmana yonelik hasar durumlarinda uyarir.

A Elektrostatik hassas cihazlar uyarisi ekipmana zarar verebilecek elektrostatik
‘i 4 bosalmalara karg! uyarir.

Sicak ylizey uyarisi bilesenlerin dokunuldugunda yaniklara neden olabilecek
kadar sicak ylzeylerine karsi uyarir.
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Kurulum ve bakim guvenligi

Elektriksel guvenlik

Bu uyarilar, suricu, motor kablosu ve motor izerinde ¢alisma yapan Kisiler icindir.

2 UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya olimlere

yol acgabilir ya da ekipman hasar gorebilir:

Siriciiniin bakimi sadece yetkili bir elektrik teknisyeni tarafindan yapilmalidir.

Ana gug verildiginde stirtct, motor kablosu ve motor tizerinde higbir islem yapmayin.
Giris glicuinu kestikten sonra siricl, motor kablosu veya motor Uzerinde islem
yapmadan 6nce ara devre kondansatorlerinin yiki bosaltmalari igin 5 dakika
bekleyin.

Multimetreyle asagidakileri her zaman 6l¢lin (en az 1 Mohm empedans):
1. U1, V1 ve W1 adli surtcu girig fazlari ve kasa arasindaki gerilim 0 V'a yakindir.

2. UDC+ ve UDC- terminalleri ve kasa arasindaki gerilim 0 V'a yakindir (ek DC
barasi bulunan uniteler).

Suirlcl veya harici kontrol devrelerine enerji verilirken kontrol kablolari tzerinde
islem yapmayin. Disaridan beslenen kontrol devreleri, sirtict Gzerindeki ana glig
kesilmis bile olsa sirtcu iginde tehlikeli gerilimlere neden olabilir.

Sirlcl veya surict modilleri Gzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri
yapmayin.

Motor kablosunu yeniden baglarken her zaman faz sirasinin dogru olup olmadigini
kontrol edin.

Not:

Motor ¢alisiyor olsa da, olmasa da giris glicu verildigi zaman sirtcl Gzerindeki
motor kablo terminalleri tehlikeli bir gerilim alr.

DC terminalleri (UDC+, UDC-) dahili olarak ara DC devresine baglandiginda, tehlikeli
bir DC gerilimi (500 V Uzerinde) tasir.

Harici kablolamaya bagli olarak, tehlikeli gerilimler (115 V, 220 V veya 230 V) role
cikis terminalleri (XRO1 ve XRO2) veya STO (XSTO) terminallerinde de bulunabilir.

STO islevi, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan kaldirmaz.
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Topraklama

Bu talimatlar, striclnin topraklanmasindan sorumlu olan tiim kisiler igin gecerlidir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmadigi takdirde fiziksel yaralanma, 6lim,
A yuksek elektromanyetik parazit ve donanim arizasi olabilir:

e  Surlcu, motor ve yardimci donanimi topraklayarak tim kosullarda galisanlarin
glvenligini saglayin ve elektromanyetik emisyon ve paraziti azaltin.

e Topraklama iletkenlerinin givenlik yonetmelikleri tarafindan belirtilen boyutlara uygun
olmasina dikkat edin.

e Birden fazla surtcu olan sistemlerde, tUm surtculeri ayri ayri koruyucu toprak (PE)
hattina baglayin.

e EMC emisyonlarinin minimuma indirilmesi gereken yerlerde, elektromanyetik
parazitleri bastirmak igin kabin gecisindeki kablo giriglerine 360° ylksek frekans
topraklama islemi uygulayin. Ayrica guvenlik yénetmeliklerine uyum saglamak igin,
kablo ekranlarini da koruyucu toprak (PE) hattina baglayin.

Not:

e Gic kablosu blendaijlari, yalnizca glivenlik yonetmeliklerine uygun boyutta olduklari
zaman donanim topraklama iletkeni olarak kullanilabilirler.

e  Surdcunin normal sizinti akimi 3,5 mA AC veya 10 mA DC lzerinde oldugu igin, EN
50178, 5.2.11.1 uyarinca sabit bir koruyucu topraklama baglantisi gereklidir.




14 Glivenlik talimatlari

Genel guvenlik

Bu talimatlar, striclyu kuran ve servis islemlerini yapan tim kisiler icin hazirlanmistir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya
A & olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir:
e - Sirtcid modulind, Unitenin Gst kisminda ve tabaninda bulunan kaldirma kulaklarini
kullanarak kaldirin.

- Surtci modilina dikkatli bir sekilde tasiyin. Moduliin, zemin lGzerinde hareket
ettirilirken ve kurulum ile bakim isi esnasinda yere dusmediginden emin olun:
Destek ayaklarini, her bir ayaga asagi dogru biraz basarak (1, 2) ve kenara
A dondlrerek agin. Mimkiinse, modull zincirlerle de tespitleyin.
- Sdrtcid modulind (A) yana yatirmayin. Striici modili son derece agir olup,
(160 kg [350 Ib]) agirlik merkezi yiiksektir. Modul yaklasik 5 derece kadar yanlara
egilirse devrilir. E§imli bir zemin Uzerinde modulu gbézetimsiz birakmayin.

3AUA0000086323
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e - Sirlcid modulini kabin igerisine dogru ittirin ve kabini dikkatlice tercihen asagida
gosterilen sekilde diger bir kimsenin yardimiyla ¢ekin. Modullin arkasi tizerine
dismesini engellemek tzere, modilln altinda bir ayaginiz ile sabit basing
uygulayin. Ayak yaralanmasini 6nlemek i¢cin metal burunlu emniyet ayakkabilarini
kullanin. Rampayi, sabitleme vidasinin yanindaki rampa Uzerinde igaretlenen
maksimum yUksekligi asan sutun kaide yuksekliklerinde kullanmayin. (Maksimum
sutun kaide yuksekligi, teleskopik rampa en kisa oldugunda, 50 mm olup, rampanin
en uzun oldugu durumda, 150 mm'dir.) Rampanin iki sabitleme civatasini dikkatlice
sikistirin.

3AUA0000086323

e Sicak yuzeylere dikkat edin. Glg yari iletkenlerinin sogutma bloklari gibi bazi
parcalar, gi¢ kaynagi ayrildiktan sonra bile bir sureligine sicak kalirlar.

e Delik ve frezelerdeki tozlarin kurulum sirasinda suricu igine girmemesine dikkat
edin. Unite igindeki elektrik iletebilen toz, hasar veya arizaya neden olabilir.

e Yeterli sogutma saglayin.

e Sirlciyl perginleyerek veya kaynak yaparak baglamayin.
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Fiber optik kablolar

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmazsa donanim ariza yapabilir ve fiber optik
A kablolar hasar gorebilir:

o Fiber optik kablolari dikkatli tutun. Optik kablolari sékerken her zaman konektéri
tutun, kablodan tutarak gekmeyin. Fiberler kirlenmeye karsi son derece hassas
olduklari icin fiber uclarina giplak elle dokunmayin. izin verilen minimum bikilme
yarigapi 35 mm'dir (1,4 ing).

Basili devre kartlari

A UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmazsa basili devre kartlari hasar gérebilir:

Az

e Basil devre kartlarinda elektrostatik bosalmaya karsi hassas bilesenler bulunur.
Urinleri tagirken topraklama el bandi kullanin. Kartlara gereksiz olarak dokunmayin.

Guvenli devreye alma ve galistirma

Genel guvenlik

Bu uyarilar, surictyd ¢alistirma islemini planlayanlar veya suricuyl ¢alistiranlar igin
hazirlanmistir.

UYARI! Asagidaki talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya olimlere

A yol acgabilir ya da ekipman hasar gorebilir:

e Slrdclyu ayarlamadan ve hizmete almadan dnce, motor ve tahrik edilen tim
ekipmanin sirtcunin tim hiz araliklarinda ¢aligmaya uygun oldugundan emin olun.
Sirdcl, motorun dogrudan elektrik hattina baglanmasiyla, saglanan hizlarin altinda
ve Ustlinde calismasi igin ayarlanabilir.

e Tehlikeli durumlar olusursa surtcu kontrol programinin herhangi bir otomatik ariza
sifirlama iglevini etkinlestirmeyin. Etkinlestirildiklerinde, bu fonksiyonlar stricuyu
resetler ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

e Motoru AC kontaktor veya kesme cihaziyla (kesme araglari) kontrol etmeyin; bunun
yerine kontrol panelindeki ve tuslarini veya sirtcindn I/O karti Gzerinden
komutlari kullanin. DC kondansatdrlerinin izin verilen maksimum sarj déngusu, yani
gl vererek calistirma, on dakikada bestir.

Not:

e Start komutu icin harici bir besleme secilirse ve ON konumundaysa, surtici 3 kablolu
(darbe) start/stop icin konfiglire edilmediyse, giris geriliminin kesilmesi veya arizanin
resetlenmesinden sonra derhal ¢alisacaktir.

¢ Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa, kontrol panelindeki durdurma tusu
suricuyl durdurmaz.
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El kitabina giris

Bu boliumun igindekiler

Bu bolimde el kitabinin hedef kitlesi ve igerigi anlatiimistir. El kitabi strticinin teslimat, kurulum
ve devreye alinmasinin kontrolline yonelik adimlardan olusan bir akis semasi icermektedir. Akis
semasi, bu el kitabi ve diger el kitaplarindaki bélimlere/kisimlara referanslar vermektedir.

Hedef kitle

Bu el kitab1 agsagidaki isleri yapan Kigiler i¢in tasarlanmigtir:
¢ slirict moduilinin kabin mekanizmasini planlayan ve moduli kullanici tarafindan
belirlenmis bir kabine kuran

* sUricu kabininin elektriksel kurulumunu planlayan

* siricu kabininin mekanik kurulumuna, kabine kurulu strictye yonelik gu¢ ve kontrol
kablolari baglantisi ve surlcinin bakimina iligskin strlictintin son kullanicisina yoénelik
talimatlar1 verenler.

Surlict Gzerinde ¢alismaya baslamadan dnce kilavuzu okuyun. Elektrik, kablo baglantisi, elektrikli
parcalar ve elektrik semasi simgeleri ile ilgili temel bilgi sahibi oldugunuz kabul edilmektedir.

Bu el kitabr dinyanin dort bir yanindaki okuyucular igin hazirlanmistir. Hem Sl hem de
Ingiliz 6l¢t birimleri kullaniimaktadir.

El kitabinin icerigi

Bu el kitabinda temel strict modulu yapilandirma islemleri ile ilgili talimatlar ve bilgiler
bulunmaktadir. El kitabinin bélimleri asagida kisaca agiklanmistir.

Glivenlik talimatlar siiriicti modulindn kurulumu, devreye alinmasi, isletimi ve bakimi ile ilgili
guvenlik talimatlarini verir.

El kitabina giris el kitabini tanitir.
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Calisma prensipleri ve donanim agiklamalari strici modUlini anlatir.

Kabin kurulumunun planlanmasi siricl kabinlerinin planlanmasi ve sirict modilinin
kullanici tarafindan tanimlanmig bir kabine kurulmasi ile ilgili kilavuz bilgiler saglar. Bu

boliimde kabin yerlesim ornekleri ve sogutma icin modil etrafinda olmasi gereken bos
alan gereksinimleri anlatilir.

Elektrik kurulumunun planlanmasi motor ve kablo se¢imi, koruma ve kablo yénlendirme
hakkinda talimatlar verir.

Kurulum surict moduilinin kabine nasil kurulacagini, siriclye kablolarin nasil
baglanacagini ve sirlcu kablo baglantisi anlatir.

Kurulum kontrol listesi sUrictinun mekanik ve elektriksel donanimini kontrol etmek igin
listeler icerir.

Devreye alma kabine kurulu sirucunun baslatma talimatlarina atifta bulunur.
Hata izleme LED g0stergelerini agiklar ve surticlye ait hata izleme talimatlarina atifta bulunur.
Bakim o6nleyici bakim talimatlarini igerir.

Teknik veriler strtct modilinin teknik dzelliklerini, drnegdin degerleri, boyutlari ve teknik
gereksinimleri, CE gereksinimlerini karsilamak icin gereken kosullari ve diger isaretleri icerir.

Boyut ¢izimleri bir Rittal TS 8 kabinine kurulu siriici modalUne ait boyut gizimlerini igerir.

Ornek devre semalari kabine kurulmus bir strlicti moduline ait 6rnek devre semasini
gOsterir.

du/dt filtreleri strtcuye iliskin du/dt filtrelerinin nasil secilecegini agiklar.

Kasa tipi ve se¢cenek koduna gore siniflandirma

Sadece belirli kasa tiplerini ilgilendiren talimatlar, teknik veriler ve boyut cizimleri s6z
konusu kasa tipinin sembollyle (G1 veya G2) isaretlenmistir. Kasanin tipi, tip tanimlama
etiketinde isaretlenmistir.

Yalnizca belirli istege bagdli secenekler ile ilgili olan talimat ve teknik veriler opsiyon kodlari
ile (6rnegin +J410) isaretlenirler. SUrlcude bulunan seg¢enekler, strictnin tip tanimlama
etiketinde gorilen opsiyon kodlarindan anlasilabilir. Opsiyon se¢enekleri igin, bkz. boélim
Tip tanimlama anahtari, sayfa 29.

Hizli kurulum, devreye alma ve cgalistirma akis semasi

Gorev Bkz.

Montaji planlayin. Kabin kurulumunun planlanmasi (sayfa 317)

Ortam kosullarini, degerleri, gerekli sogutma hava akisini, | Elektrik kurulumunun planlanmasi (sayfa 43)

girig guicl baglantisini, motorun uyumlulugunu, motor Teknik veriler (sayfa 117)

baglantisini ve diger teknik verileri kontrol edin. Secenek el kitabi (eger istege bagl ekipman

Kablolari segin. varsa)

\




Gorev

Uniteleri ambalajindan gikarin ve kontrol edin.

Gerekli tim istege bagh modiillerin ve ekipmanlarin
bulundugunu ve dogru oldugunu kontrol edin.

Yalnizca eksiksiz Uniteler baglatilabilir.

Y

Montaj sahasini kontrol edin. Kabin tabanini zemine
baglayin.

Y

Kablolari yerlestirin.

Y

Besleme kablosu, motor ve motor kablosunun ve (varsa)
direng kablosunun yalitimini kontrol edin.

istege bagli kablaj panelleri bulunan initeler (+H381)

« Kablaj panellerini kabine kurun.

+ Kabine ilave bilesenleri kurun (bilesim degisir, drnegin:
ana ayiricl, ana kontaktdr, ana AC sigortalari vb.).

» Kabine ana ayirici kuruldugu takdirde, buna giris guici
kablosunu baglayin.

« Kablaj paneli terminallerine giris glict kablolarini ve motor
kablolarini baglayin.

« Fren direncini ve DC baglanti kablolarini (varsa) kablaj
paneli terminallerine baglayin.

« Suriici modulind kabine kurun.

« Kablaj paneli baralarini stiriicii modull baralarina
baglayin.

» Harici surGict kontrol Unitesi ise, gli¢ kaynagini ve suriicu

modiliinden gelen fiber optik kablolari kontrol nitesine
takin ve kontrol (initesini kabine takin.

Istede bagh kablaj panelleri bulunmayan Uniteler (+H381 yok)

« Kabine ilave bilesenleri kurun (bilesim degisir, 6rnegin:
ana PE barasi, ana ayirici, ana kontaktér, ana AC
sigortalari vb.).

« Surlict modilind kabine kurun.

« Surlici moduli ve kabindeki (varsa) ana devre
bilesenlerinin geri kalani arasindaki gu¢ kablolarini
baglayin.

« Girig guicu kablolarini ve motor kablolarini surtict kabinine
baglayin.

* Fren direncini ve DC baglanti kablolarini siiriicti kabinine
baglayin.

» Harici suirGici kontrol Unitesi ise, gli¢ kaynagini ve sirici

modiliinden gelen fiber optik kablolari kontrol (initesine
takin ve kontrol initesini kabine takin.

\
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Bkz.

Birimin taginmasi ve ambalajinin agilmasi
(sayfa 67)

Teslimat kontrolii (sayfa 70)

Sirtict modulu bir yildan daha uzun bir siredir
galismiyorsa, donustiricti DC baglanti
kondansatérleri yenilenmelidir.
(Kondansatérlerin yenilenmesi, sayfa 116)

Montaj sahasinin kontrolii (sayfa 67)
Ortam kosgullari (sayfa 124)
Kabin kurulumunun planlanmasi (sayfa 317)

Kablolarin yénlendirilmesi (sayfa 53)

Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi (sayfa 70)

Mekanik aksesuarlarin kabine takilmasi (sayfa
72)

Gli¢ kablolarinin baglanmasi (sayfa 77)
Siirticti mod(iliiniin kabine takilmasi (sayfa 80)

Harici kontrol biriminin sdrticii moddiliine
baglanmasi (sayfa 88)

Harici kontrol biriminin takilmasi, sayfa 90
istege bagli ekipmanlar igin el kitaplari




20 El kitabina giris

Gorev

Harici kontrol kablolarini strtict kontrol tGnitesine baglayin.

Y

Kurulumu kontrol edin.

Y

Sdriclyu devreye alin.

Y

Sirtctndn kullaniimasi: start, stop, hiz kontrol( vb.

Bkz.

Kontrol kablolarinin baglanmasi (sayfa 86)

Dabhili kontrol birimine sahip birimlere ait kontrol
kablosu baglanti prosedlirii (se¢enek +P905),
sayfa 99

Kurulum kontrol listesi (sayfa 101)

Devreye alma (sayfa 105)

Uygun Yazilim el kitabi
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/Kisaltma Aciklama

AIBP Giris koprisini koruma kartl

APOW Gl besleme karti

BFPS Glg besleme karti

DTC Dogrudan moment kontrolu

EMC Elektromanyetik uyumluluk

EMI Elektromanyetik parazit

FDNA-01 istege bagli DeviceNet™ fieldbus adaptér modiilii
FENA-11 istege bagli Ethernet/IP™ adaptér modiili

F1O-11 istege bagli analog I/0 genisletme modiilii

F10-21 istege bagli analog ve dijital 1/O genigletme modiilii
F10-31 istege bagl dijital I/O genisletme modiilii (4 réle)
FLON-01 istege bagli LonWorks® adaptér moduila

FPBA-01 istege bagli PROFIBUS DP adaptdr modiilii

Kasa (tip) Siriici modilinin boyutu. Bu el kitabinda anlatilan strici moddlleri G1

ve G2 kasa tipindedir.

FSCA-01 istege bagli Modbus adaptérii
HTL Ust esik mantigi
IGBT Yaltimli gecide sahip iki kutuplu transistor; kolay kontrol edilebilmeleri ve

yuksek anahtarlama frekanslari sayesinde yaygin sekilde
doéndsturaculerle kullanilan gerilim kontrolli yari iletken tip.

1/0 Giris/Cikis

JCU Sirict modulinin kumanda Unitesi. Harici I/O kontrol sinyalleri JCU'ya ya
da Uzerine monte edilmis olan istege bagl 1/0O genisletme modullerine
baglanmigtir.

JGDR Gegit surlcu karti

JINT Ana devre karti

JMU-xx Kontrol Gnitesine (JCU) takilmis olan bellek tnitesi

JRIB Kontrol Gnitesinde (JCU) kontrol paneline bagh adaptor karti

RFI Radyo frekansi paraziti

STO Glvenli moment kapatma

TTL Transistorler arasi mantik
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Calisma prensipleri ve donanim
aciklamalari

Bu bolumun igindekiler

Bu bdliimde, suriici modulindn ¢alisma prensipleri ve yapisi agiklanmaktadir.

Uriin genel bilgileri

ACQ810-04, su ve atik su endustrisi pompa uygulamalari i¢in asenkron AC endiksiyon
motorlarinin kontrol edilmesi igin kullanilan bir strtici modultdur.

Sirici modilinin ana devresi asagida gosterilmistir.

acaqst10-04 B
UDC+%— ————————— T %
UDC-& — — — — — — 4 : ‘
e - ‘D
1 p—
V1 I: i, J_|= l ) j%
W1 T_-_ —= ' ~ — W2
veee S
1 AC bobini
2 Dogrultucu. Alternatif akimi ve gerilimi, direkt akim ve gerilime cevirir.
3 DC baglantisi. Dogrultucu ve cevirici arasindaki DC devresi
4 Ceuvirici. Direkt akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.
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Diizen

Standart Unitenin bilesenleri asagdida gosterilmigtir.

Kontrol
tinitesi (JCU)

. Kontrol kablosu
% kelepge plakasi
i

O:
Q
o

Aciklama

Kaldirma kulakgiklari

Sabitleme braketi

Devre karti bélmesi

Harici kontrol Unitesine baglanacak gii¢ beslemesi ve fiber optik kablolar

PE terminali

Kontrol kablosu kanali

Ana soguma fanlari

Altlik

Ol N| OO | W| N~

Cekilebilir destek ayaklari

10 | Taban sabitleme vidalari

11 Sirlci modilinid kabinden gikarmaya yonelik tutamak

12 | Althk kilavuz plakasi

13 | Teleskopik gikarma ve yerlestirme rampasi

14 | Ust kilavuz plakasi

15 | Ortak mod filtresi

16 |Istege bagl gikis kablaj paneli iin topraklama barasi (+H381)
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Suricl moduli ve istege bagl segenekler asagida gosterilmistir.

O:
Q«
o

Aciklama

Siiricii modiili

Surlci modiline bagl giris glict kablaj paneli

Surici modiline bagh gikis giicl kablaj paneli

On kapak. Segenek +P905 ile, kontrol paneli kapak iizerine yerlestirilir.

Girig gucu kablaj paneli (+H381)

Yan kilavuzlar

Cikis glicu kablaj paneli (+H381).

N|oloa| A~ W N~ P>

Lastik rondela
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Kontrol Unitesi ¢esitleri

a)
4 P
_g L b .
g z :
— 7 & .
. B
z :
oy § ﬁ -
z z : M)
ey z i
|~ 71 -
e 3
iz . g :
= o
Z Z P
4 . i
= d = d :

Kontrol paneli bulunan Kontrol paneli ve panel tutucusu On kapak bulunmayan
kontrol iinitesi (standart) bulunan kontrol iinitesi (+0J400) kontrol (initesi (+0C168 ve

a) Kapaklar sékiilmiis +0J400)

durumdayken

Kontrol Unitesinin yerlesimi asagida gdsterilmistir (kapak grubu ve yuvanin koruyucu
kapaklari sokulmustur).

Az Harici 24 V giic girisi

f b
L ]
- .
]
Réle gikislari
| +24VD
! = Dijital girigler
/-./-«* . ;
istege bagli /0 SLOT 1

uzatmalari igin yuvalar 1 | Dijital girig/gikiglar

Analog girigler

: Analog ¢ikiglar
- Siiriicii - stirlict baglantis
: - Giivenli moment kapatma baglantisi
istege bagli fieldbus .
adaptoriicinyuva2 @ SLOT 2 -— Kontrol paneli / bilgisayar baglantisi
.. & Bellek Unitesi (JMU) baglantisi
.a ™ -




Gug baglantilan ve kontrol arab

Semada, surlct modulinin gug baglantilari
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irimleri

ve kontrol arabirimleri gosterilmektedir.

Yuva 1

F10-11 (Analog I/O
uzatma)

F10-21 (Analog ve dijital
1/0 uzatma)

FIO-31 (Dort role ile dijital
1/0 uzatma)

Yuva 2 (Fieldbus adaptorii)

Kontrol iinitesi (JCU)

x7<

Kontrol paneli veya bilgisayar

]

Bellek birimi V| 1) Bkz. sayfa 116.

FDNA-01 (DeviceNet™) Harici guic girisi XPOW )
- *Réle gikislari (2 adet) XRO1...2 | Varsayilan baglantilar hakkinda
FSCA-01 (Modbus) “Dijtal giris/gikislar (2 adet) | XxDIO | 122 )
FPBA-01 (PROFIBUS) *Analog girigler XAl * programlanabilir.
Not: I/0O uzatmasi *Analog ¢ikislar XAO
kullaniimadiginda, fieldbus Siricl - stricl baglantisi XD2D
adaptori Yuva 1'e Giivenli moment kapatma XSTO
baglanabilir.
Gii¢ birimi
PE PE
L1 - T U1 u2
|
L2 - V1 V2
I
w2
Ls - Uit UDC+ - AC motor
R- R+  UDC-
O J
3 fazli glic Kullaniimiyor 2) du/dt veya sinUs filtresi (istege
beslemesi bagli, bkz. sayfa 141.)
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Harici kontrol unitesi baglanti kablolari

Sirdcl moduli ve kontrol panelini kontrol Unitesine baglayan kablolar asagida
gosterilmistir. Mevcut baglantilar igin, bkz. bélim Harici kontrol biriminin stiriicti mod(iliine
baglanmasi (sayfa 88) ve PC'ye badlanti yapiimasi (sayfa 99).

o ©
TJCu % "Acas10-04
o\ e o |
. ' JRB , /T
. - : roo 1
S — . APOW-
B DA ==  APOW,
| < 2560 mm (8,4 ft : :

|

| | | |
' ' 5e sinifi kablo E
g 1 il |
: E -t ~

L N 3m (9,8 ft) © <
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Tip tanimlama etiketi

Tip tanimlama etiketinde IEC ve NEMA degerleri, CE, C-UL US ve CSA isaretleri, tip
tanimlamasi ve seri numarasi bulunur. Tim bunlar herhangi bir Gnitenin taninabilmesini
sadlar. Tip tanimlama etiketi, 6n kapakta bulunmaktadir. Asagida 6rnek bir etiket
verilmistir.

@ ACQ810-04-708A-4+L511 AT N PNANG

IPOD, UL open type ﬁ‘n E:':u', 480 V c E @
®  F Db w6
s ® 1093503212

G B 6500 HE
—_d P 400 KW [ 600 HP

No. | Agiklama

1 Tip tanimlamasi, bkz. bolim Tip tanimlama anahtari, sayfa 29.

Kasa tipi

Degerler

Gegerli isaretler

a|l | ODN

Seri numarasi. Seri numarasinin ilk basamag Uretim tesisini gosterir. Sonraki dort basamak
siraslyla Unitenin tretim yilini ve haftasini gésterir. Kalan basamaklar ayni numaraya sahip
iki Unite bulunmayacak sekilde seri numarasini tamamlar.

Tip tanimlama anahtari

Tip tanimlamasi, surtict modulindn teknik dzellikleri ve konfiglirasyonu hakkinda bilgiler
icerir. Soldan ilk basamaklar, temel konfigiirasyonu ifade eder. istege bagl secenekler
buradan sonra verilir ve arti isaretleriyle ayrilir, 6rn. +J410. Ana seg¢enekler asagida
aciklanmistir. Seceneklerin hepsi tim tipler igin gecerli degildir. Daha fazla bilgi igin, bkz.
ACQ810-04 Siparis Bilgileri (3AXD00000588241), talebe baglh olarak temin edilir.

Kod |Ag|klama

Temel kod, 6rn. ACQ810-04-377A-4

Uriin serisi

ACQ810 |ACQ810 iiriin serisi

Tip

04 Hava sogutmali stiriici moduli, IPO0 (UL Agik tip), kontrol paneli, kontrol tinitesi 6n kapagi, EMC

C3 filtresi, dahili bobin, kaplamali kartlar, altlik, Glvenli moment kapatma, Ortak mod filtresi, Hizli
Devreye Alma Kilavuzu ve tum el kitaplarinin bulundugu CD

Boyut

XXXA |Deger tablolarina bakin, sayfa 717.
Gerilim araligi

4 380...480 V AC
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Kod

|Agiklama

Secgenek

kodlari (art kodlari)

Kablaj panelleri

H381 |GU(;: kablaj panelleri (U1, V1, W1, U2, V2, W2 terminalleri)
Althk
0H354 |Altliksiz

Kontrol paneli ve kontrol linitesi

0J400 |Kontrol paneli veya panel tutucusu yok

J410 Kontrol paneli ve kapi montaj kiti. Kontrol paneli montaj platformu, IP54 kapak ve 3 metrelik panel
baglanti kablosunu igerir.

0C168 |[JCU kontrol Unitesi igin 6n kapak yoktur

P905 Sirtict moduliiniin devre karti bélmesinin igindeki JCU kontrol Ginitesi.

Fieldbus adaptor modiilleri

K451 FDNA-01 DeviceNet™ fieldbus adaptér modulu

K452 FLON-01 LonWorks® fieldbus adaptér moduli

K454 FPBA-01 PROFIBUS DP fieldbus adaptér moduili

K458 FSCA-01 Modbus adaptér moduli

K473 FENA-11 Ethernet/IP™ ve Modbus/TCP fieldbus adaptér moddili

1/0 uzatma ve geri besleme arabirim modiilleri

L500 F10-11 analog 1/0 uzatma moduli

L519 FI1O-21 analog ve dijital 1/0 uzatma moduli
L511 F10-31 dijital I/O uzatma (4 réle)

Garanti

P904 Uzatilmis garanti 24/30

P909 Uzatilmis garanti 36/42

Basili el kitaplari. Not: Cevirisi yapiimamissa teslim edilen el kitabi setinde ingilizce el kitaplari bulunabilir.
R700 |ingilizce

R701 Almanca

R702 |italyanca

R703 Felemenkge

R704 Danca

R707 Fransizca

R708 |ispanyolca

R711 Rusca

R714 Tirkge
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Kabin kurulumunun planlanmasi

Bu boliumun igindekiler

Bu boliim, moduliin 6n tarafi kabin kapagina bakacak sekilde surtici kabinlerinin
planlanmasi ve suriicti modulinin kullanici tarafindan belirlenmis bir kabine kurulmasi igin
kilavuz bilgiler vermektedir. Bu bolimde kabin yerlesim drnekleri ve sogutma igin modul
etrafinda olmasi gereken bog alan gereksinimleri anlatilir. Burada anlatilan konular strtcu
sisteminin glvenli ve sorunsuz bir sekilde kullanilabilmesi acisindan énemlidir.

Not: Kurulum her zaman yururlikteki yerel yasa veya diizenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden kurulumlar
igin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir.

Kabin i¢in temel gereklilikler

Asagidaki dzelliklere sahip bir kabin kullanin:
* surlcu bilesenlerinin, kontrol devrelerinin ve igine kurulu diger donanimin agirhgini
tasiyabilecek kadar saglam bir kasasi olan bir kabin

e kullanici ve suricli modulunu temastan koruyan ve toz ve nem ile ilgili gereklilikleri
karsilayan bir kabin

¢ kabin icinden surlcu sogutma havasinin serbest akigina izin verecek yeterli hava giris
ve ¢ikis menfezlerine sahip bir kabin.
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Kabin yerlesiminin planlanmasi

Kolay kurulum ve bakim i¢in yeterli genis alani olan bir yerlesim tasarlayin. Yeterli sogutma
hava akisl, zorunlu bosluklar, kablolar ve kablo destek yapilarinin tamami igin bos alan
gereklidir.

Kontrol kartini (kartlarini) asagidaki bilesenlerden uzaga yerlestirin:
* kontaktor, anahtarlar ve gug kablolari gibi ana devre bilesenleri

* sicak pargalar (sogutma blogu, stirlici modilinin hava cikist).

Yerlesim ornekleri, kapi kapali

IP22 ve IP54 kabinleri igin yerlesim 6rnekleri asagida gosterilmistir (Ustten giris glc
kablosu ucu ve alttan motor kablosu ucu).

IP22 P54

® OR=r= A A

F ¥ ¥ F ¥ ¥

—2b) 2a— =0 2a—] N
g :

Olye Olile

(5) (== (5) == v VY

Tavan hava akisinin

® ©) dstten gériiniimi (IP54)

SCSR=C=¢: SCSR=C=t:

1a Surtct modulinln hava girisi

1b Diger donanimin hava girisi

2a Sirici modilindn hava gikisi

2b Diger donanimin hava gikisi

2c¢ Siriict modull ve diger donanimin hava ¢ikisl, ekstra egzoz fani

3 Siricl kontrol paneli (Kontrol Paneli Kapagi Montaj Kiti, +J410). Kontrol paneli, kabin
icindeki JCU kontrol birimine baghdir.

4 Kontaktor kontrol anahtari ve acil stop anahtari (kabin icindeki kontaktor kontrol devresine
baghdir)

5 Ayirici galistirma kolu
6 Koruma derecesi igin lastik rondela
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IP22 ve IP54 kabinleri icinde birimlere iligkin yerlesim dérnekleri asagida gosterilmigtir.
istege bagl kablaj panelleri (+H381) kullaniimaz.

P22 IP54
ARE 1 Y |
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Kabinin destek kasasi

Soguk ve sicak bdlgeleri ayiran hava engelleme
plakalari (sizdirmaz gegisler)

Kabin topraklama barasi (PE)

Giris guicu kablosu ve suriicinin koruyucu topraklama
iletkeni (PE)

Ayirici ve sigortalar
Kontaktor
Surldcl moduali

Motor kablosu ve surlclnin koruyucu topraklama
iletkeni

JCU kontrol birimi

10 Harici kontrol kablolari
11 Topraklama vidalari
12 Fan

Stirticti mod(ilii icindeki hava
akisi (yandan gériiniim)

IP54

il

Tavana giden hava akisi

Not 1: Glg kablosu blendajlar striici modull topraklama terminallerini de topraklanabilir.

Not 2: Ayrica, bkz. boélim Gerekli bos alan, sayfa 40.
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Kabin i¢indeki topraklamanin duzenlenmesi

Boyanmamis baglanti noktalarinin (¢iplak metalden metale temas) temas yizeylerini terk
ederken surict modulinin topraklamasini dizenleyin. Modil kasasi, baglanti ylizeyleri,
vidalar ve kabin kasasi yoluyla kabinin PE barasina topraklanacaktir. Alternatif olarak,
surdct modulune ait PE terminali ve kabinin PE barasi arasinda ayri bir topraklama
iletkeni kullanin.

Yukaridaki prensibe gére kabindeki diger bilesenleri de topraklayin.

Bara malzemesinin se¢ilmesi ve baglantilarin
hazirlanmasi

Baralarin kullanimini planlarken asagidaki hususlara dikkat edin:
* Kalay kaplamali bakir tavsiye edilir, ancak aliiminyum da kullanilabilir.

¢ Aliminyum baralarin baglantilari i¢in oksit tabakasi giderilmeli ve uygun bir oksitlenme
Onleyici baglanti macunu surtlmelidir.

Sikma torklari

Elektrik kontaklarini sikan 8,8 vidalara (baglanti macunu ile veya baglanti macunu
olmadan) agagidaki torklari uygulayin.

Vida boyutu Tork

M5 3,5 N-m (2,6 Ibf-ft)
M6 9 N-m (6,6 Ibf-ft)
M8 20 N'm (14,8 Ibf-ft)
M10 40 N-m (29,5 Ibf-ft)
M12 70 N-m (52 Ibf-ft)
M16 180 N-m (133 Ibf-ft)

Kabindeki baglama igslemlerinin planlanmasi
Kabindeki baglama islemlerini planlarken asagidaki hususlara dikkat edin:
¢ Kabini 6nden zemine ve arkadan zemine veya duvara baglayin.

e Suruct modulind her zaman baglanti noktalarindan kabine baglayin. Detaylar igin,
modul kurulum talimatlarina bakin.

dolayi olusan hasar icin sorumluluk kabul etmez, ¢inku kaynak devresi kabin

UYARI! Kabini elektrikli kaynak yaparak baglamayin. ABB elektrikli kaynaktan
A icindeki elektronik devrelere zarar verebilir.
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Kablo kanali uzerindeki kabinin yerlesiminin planlanmasi

Kabini bir kablo kanalinin tizerine yerlestirmeyi planlarken asagidaki hususlara dikkat edin:

Kabin yapisi yeterince saglam olmalidir. Kabin tabaninin tamami asagidan
desteklenmeyecekse, kabinin agirligi zeminin tagidig1 kisimlar Gzerine binecektir.

Gereken koruma derecesini kargilamak ve sogutma havasinin kablo kanalindan
kabine akisini 6nlemek icin kabini sizdirmaz alt plaka ve sizdirmaz kablo delikleri ile
techiz edin.

7irﬁiiiﬁiﬁiiiﬁiiiiiﬁiiirf:[
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Kablo kanali lizerindeki tasiyici yapi Alt plakasi olan kabinin yandan gorindimd

Kabinin elektromanyetik uyumlulugunun (EMC)
planlanmasi

Kabinin elektromanyetik uyumlulugu planlarken asagidaki hususlara dikkat edin:

Genel anlamda kabindeki delikler ne kadar az ve kuliglik olursa parazit azaltma da o
kadar iyi olur. Kaplama kabin yapisindaki galvanik metal kontakta 6nerilen maksimum
delik gapi 100 mm'dir (3,94 in¢). Sogutma hava giris ve cikis kafeslerine dzellikle
dikkat edilmelidir.

Delik gerekli olmadigindan celik paneller arasinda en iyi galvanik baglanti bunlarin
birbirine kaynatilmasiyla saglanir. Eger kaynak yapilamiyorsa paneller arasindaki
baglanti yerlerinin boyanmadan birakilmasi ve yeterli galvanik baglantinin
saglanmasi amaciyla 6zel iletken EMC bantlarla donatilmasi tavsiye edilir. Glvenilir
bantlar genellikle metal agla kaplanmis esnek silikondan yapilmis olanlardir. Metal
ylzeylerin sikilmamis temas noktalari yeterli degildir, bu nedenle ylzeyler arasina
iletken bir ara levha konmalidir. Montaj vidalari arasinda 6nerilen maksimum mesafe
100 mm'dir (3,94 ing).

Gerilim farkliliklarinin ve yiksek empedansli radyatér yapilarinin olugsmasinin
engellenmesi i¢in kabinin igine yeterli bir yliksek frekansli topraklama sebekesi kurun.
lyi bir yiiksek frekansh topraklama, diisiik endiiktans saglayan kisa ve diiz bakir
seritlerle yapilir. Tek noktali ylksek frekansl topraklama, kabin igindeki uzun
mesafeler nedeniyle kullanilamaz.

Kablo deliklerindeki kablo blendajlarinin 360° ylksek frekansli topraklamasi ile kabinin
EMC koruma o6zelligi iyilestirilebilir.
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Motor kablosu blendajlarinin girislerinde 360° yiksek frekansli topraklama &énerilir.
Topraklama, asagida gosterilen sekilde 6érme tel kafesli ekranla uygulanabilir.

Ciplak kablo blendaiji
Kablo

baglantilari

/ Orme tel kafes

Gegigli plaka

T~ | C

~—T—— Kablo

Kabin alt plakasi

Kontrol kablosu blendajlarinin giriglerinde 360° yliksek frekansli topraklama onerilir.

Blendaijlar, her iki yonden kablo ekranina bastirilan iletken ekran yastiklariyla
topraklanabilir:

Ciplak kablo blendaj Blendaj yastig§i
\ (iletken)

<—>F/ <«
T ‘

‘ T

Kabin alt plakasi

=

Kablo halkasi
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Kabin gecislerindeki kablo blendajlarinin topraklamasinin
planlanmasi

Kabin gegcislerindeki kablo blendajlarinin topraklamasini planlarken asagidaki gosterilen
ilkeyi takip edin.

w

© o NOoO g b

N ——

Gug kablosu terminallerine
Kablo blendaji

Kabinin PE (toprak) terminali, kablaj paneli veya suriicl
modulu

Kablonun soyulmus kismi

EMC mansonu

Gegisli plaka

Taban plakasi

Gerilim bosaltma

Kontrol kablolari igin iletken blendaj yastiklar

Ornek kablo gegisi
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Sogutmanin planlanmasi

Kabin igindeki sogutmay! planlarken asagidaki hususlara dikkat edin:

Sdrucu modulindn sogutma havasi debisi ve ortam sicakligi gereksinimlerini
karsilamak igin kurulum alani yeterli miktarda havalandirin, bkz. sayfa 127 ve 124.
Surict modilinin i¢ sogutma fani sabit devirde déner ve béylece modiil iginde sabit
debiyle hava akigi saglar. Tesis iginde slrekli olarak ayni miktarda havanin tazelenip
tazelenmeyecegi, atiimasi gereken 1s1 miktarina baglidir.

Yeterli sogutmanin saglanmasi igin kabinde yeterince bos alan birakin. Her bir bilesen
icin verilen minimum bosluklara uyun. Sirici modulu etrafinda gereken bos alan igin,
bkz. sayfa 40.

Kablolar ve diger ek donanim tarafindan yayilan isiy1 da havalandirma ile uzaklastirin.
Hava girigleri ve ¢ikiglarina asagidakileri saglayan kafesleri takin:

* hava akisini ydénlendirme

¢ temasa karsi koruma

* su damlaciklarinin kabine girmesini engelleme.

Asagidaki semada iki adet standart kabin sogutma ¢6zimi gérilmektedir. Hava girigi
kabinin altinda, ¢ikis ise kapagin Ust kisminda ya da tavanda olmak Uzere kabinin st
kismindadir.

1 ifﬁ'I'II'II'I'II'II'II'I'I'II"l'I'I'

° Hava gikisi

Hava girisi

IP22 kabinlerinde slriici moddullerinin ve reaktér/bobinlerin i¢ sogutma fanlari
genellikle bilesenlerin sicakliklarini yeterince dusuk tutmak igin yeterlidir.

IP54 kabinlerinde, su damlaciklarinin kabine girmesinin engellenmesi igin kalin filtre
keceleri kullanilir. Bu, sicak hava egzoz fani gibi ek sogutma ekipmanlarinin
kurulumunu gerekili kilar.
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Sicak havanin tekrar sirklilasyonunun engellenmesi

Disariya ¢ikan sicak havayi kabine giren havanin bulundugu alanin uzagina yonlendirerek
kabinin disinda sicak hava dolasimini engelleyin. Olasi ¢ézimler asagida listelenmistir:
* hava giris ve ¢ikisinda havayi yonlendiren kafesler

* hava giris ve ¢ikisinin kabinin farkl taraflarinda olmasi
¢ 6n kapagin alt kisminda soguk hava girisi ve kabinin tavaninda ekstra bir egzoz fani.

Ornegin asagida gdsterilen konumlardaki hava gecirmeyen hava tamponlari ile kabin
icinde sicak hava dolagimini engelleyin. Genellikle contaya ihtiya¢ duyulmaz.

Disey hava tamponu

A-A

Hava cikisi
A

Surdcl moduli

|
q Yatay hava tamponu
M Siiriicl
modull
\ Maks. 40°C (104 °F) sicaklikta hava debisi

Stirticti b6lmesinin yandan gériniimui Siirticti bélmesinin lstten gérinimdii
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Gerekli bos alan

Modiil icinden yeterli miktarda sogutma havasi akmasini ve modulin dizgin sekilde
sogumasini saglamak igin strlici moduli etrafinda bos alan gereklidir.

Kabin kapaginda hava giris kafesleri varken tepede olmasi gereken
bos alan

Hava giris kafesleri kabin kapaginin yalnizca alt kismindayken moduliin tepesinde olmasi
gereken bos alan, asagida gdsterilmigtir.

u
|
|

A 290 mm (11,42 ing)

, } 270 mm (10,63 ing)

P -
-

([ilng
Al

B ]

] A
=

LN L. M=
Kabin tavanindaki hava Kabin kapagindaki hava
cIkigl cIkig!

Surucu moduliu etrafindaki bos alan

Kabinin arka paneli ve 6n kapisindan itibaren, strict modulinin etrafinda 20 mm
(0.79 in.) bos alan gereklidir. Moduiliin sol ve sag taraflarinda soguma icin bos alana gerek
yoktur.

Modul kabine asagidaki Ol¢llerde takilmak Uzere tasarlanmistir: genislik 400 mm
(15,75 ing), derinlik 600 mm (23,62 ing) ve yukseklik 2000 mm (78,74 ing).

Diger kurulum konumlar

Yerel ABB temsilciniz ile irtibata gegin.
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Kontrol panelinin yerlegsiminin planlanmasi
Kontrol panelinin yerlesimini planlarken asagidaki alternatifleri dikkate alin:
¢ Kontrol paneli, strticinin kontrol biriminden ¢ekilerek sékilebilir. Bkz. sayfa 26.

¢ Kontrol paneli, kontrol paneli montaj kiti (+J410) kullanilarak kabin kapagina monte
edilebilir. Kurulum talimatlari i¢in, bkz. ACS-CP-U Kontrol Paneli IP54 Montaj
Platformu Kiti (+J410) Kurulum Kilavuzu (3AUA0000049072 [ingilizce)).

Bolme isiticilar kullaniminin planlanmasi

Kabin icinde yodusma riski varsa bélme isitici kullanin. Isitici, temel iglevi havayi kuru
tutmak olmakla birlikte, dusuk sicakliklarda isitma amagli olarak da gerekli olabilir.
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Elektrik kurulumunun
planlanmasi

Bu bolumun igindekiler

Bu bdliim, motoru, kablolari, koruyuculari, kablo yollarini ve strlci sisteminin kullanma
yollarini segerken uymaniz gereken talimatlari icermektedir.

Not: Kurulum her zaman yurUrlUkteki yerel yasa veya diuzenlemelere uygun olarak
gerceklestiriimelidir. ABB, yerel yasalari ve/veya diger dizenlemeleri ihlal eden kurulumlar
icin higbir sekilde sorumluluk kabul etmemektedir. ABB tarafindan verilen talimatlar
izlenmezse, slriclde garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.

Besleme kesme cihazinin se¢imi

AC glc¢ kaynagi ve slrlcU arasina manuel olarak c¢alistirilan bir giris kesme cihazi takin.
Kurulum ve bakim calismalari igin, kesme cihazi agik konumda kilitlenebilecek tipte
olmahdir. Ayirma cihazi, stiriicti modulinin kuruldugu kabinde bulunmalidir.

Avrupa Birligi
Avrupa Birligi Direktiflerine uyumluluk igin, EN 60204-1 Makine Giivenligi standardina
uygun olarak, kesme cihazinin tipi asagidakilerden biri olmahdir:
¢ AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtar ayirici

* her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin ytk
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3)

e EN60947-2 ile uyumlu yalitim igin uygun bir devre kesici
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Diger bolgeler

Kesme cihazi yururlukteki guvenlik duzenlemeleriyle uyumlu olmaldir.

Ana kontaktoriun se¢imi ve boyutlandirilmasi

Ana kontaktor kullaniliyorsa, kullanim kategorisi (yik altinda yapilan igslem sayisi) IEC
60947-4, Dislik gerilim anahtarlama ve kontrol tesisleri ydnetmeligine gére AC-1 olmalidir.
Ana kontaktord nominal gerilim ve sirtici akimina uygun olarak boyutlandirin.

Motor yalitiminin ve rulmanlarinin korunmasi

Siricide modern IGBT cevirici teknolojisi kullaniimaktadir. Frekans ne olursa olsun,
surlcu c¢ikisi yaklasik olarak DC bara geriliminde ve ¢ok kisa ylkselis siresi olan
palslerden olusur. Pals gerilimi, motor kablosu ve terminallerin azaltma ve yansitma
Ozelliklerine badli olarak motor terminallerinin hemen hemen iki kati olabilir. Bu da motor
ve motor kablosu yalitimi Gzerinde fazladan gerilime neden olur.

Modern degisken hizh sirtculerin hizh ylkselen gerilim palsleri ve ylksek anahtarlama
frekanslari, motor rulmanlarindan akan ve kademeli olarak rulman yatagi ve makara
elemanlarini agindirabilen akim palsleri olusturabilmektedir.

istege bagli du/dt filtreleri, motor yalitim sistemini korur ve ruiman akimlarini azaltirlar.
Ortak mod filtreleri genellikle rulman akimlarini azaltir. Yalitimh N uglu (tahriksiz ug)
rulmanlar motor rulmanlarini korur. Surlcu ile kullanilacak gerekli filtreler ile N uglu
rulmanlar igin, bkz. bdlim Motor ve sdriici uyumlulugunun kontrol edilmesi. Kablolari
donanim kilavuzunda verilen talimatlara gore segin ve takin.

Motor ve surucu uyumlulugunun kontrol edilmesi

Sirdci ile birlikte bir AC endiksiyon motoru kullanin. Tek seferde birkag endiksiyon
motoru baglanabilir.

Motor ve siriclyU Teknik veriler bélimindeki deger tablolarina uygun sekilde segin.
Varsayilan yuk g¢evrimleri uygun degilse DriveSize adli PC aracini kullanin.

1. Motor degerlerinin surlcu kontrol programinin izin verilen araliklari iginde olup
olmadigini kontrol edin:
* motorun nominal gerilim araligi: 1/2...2 - Uy

* motor nominal akimi 1/3 ... 1 - 54, suricuinun DTC kontrolinde,
0 ... 1 Inax Skaler kontrolde. Kontrol modu, bir kontrol programi parametresiyle
secilir.

2. Motor nominal geriliminin AC gug¢ kaynagi geriliminden farkli oldugu bir srtcu
sisteminde motoru kullanmadan dnce motorun Ureticisine danisin.

3. Motor yalitim sisteminin motor terminallerindeki maksimum tepe gerilimine
dayanabildiginden emin olun. Gereken motor yalitim sistemi ve suricl filtreleme
islemi icin, bkz. asagida Gereklilikler tablosu.

Ornek 1: Besleme gerilimi 440 V oldugunda ve siiriicii yalnizca motor modunda
calisirken, motor terminallerinde goértlen maksimum tepe gerilimi su sekilde yaklasik
olarak hesaplanabilir: 440 V - 1,35 - 2 = 1190 V. Motor yalitim sisteminin bu gerilime
dayanip dayanamadigini kontrol edin.
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Gereklilikler tablosu

Asagidaki tabloda motor yalitim sisteminin nasil segilecegi ve istege baglh ABB du/dt
filtrelerinin, yalitimh N ucu (tahriksiz ug) motor rulmanlarinin ve ABB ortak mod filtrelerinin
ne zaman gerekli olacagi gosterilmistir. Motorun asagidaki gereklilikleri karsilayamamasi
veya hatali olarak kurulmasi, motor émrinu kisaltabilir veya motor rulmanlarina zarar verip

garantiyi gecgersiz kilabilir.

Motor tipi Nominal AC hat Gereklilik gerektiren boliim
gerllimi Motor yalitim ABB du/dt ve genel
sistemi mod filtreleri ve
yalitimli N ucu
rulmanlari
S
_g 100 kW < Py < 350 kW Py = 350 kW veya
) veya kasa tipi > IEC 400
IEC 315 < kasa tipi <
IEC 400
134 hp < Py < 469 hp Py > 469 hp veya
veya kasa tipi > NEMA 580
NEMA 500 < kasa tipi
< NEMA 580
A | Rastgele sargili | Uy <500V Standart +N + N+ CMF
B mz—’ M3_ve 500V < Uy<600V |Standart + du/dt + N + du/dt + N + CMF
B - veya
Kuvvetlendirilmig | + N + N+ CMF
600 V < Uy <690V | Kuvvetlendirilmis | + du/dt + N + du/dt + N + CMF
(kablo uzunlugu <
150 m)
600V < Uy <690V | Kuvvetlendirilmig | + N + N+ CMF
(kablo uzunlugu >
150 m)
Form sargil 380V <Uy<690V |Standart + N+ CMF Pn <500 KW: + N +
HX_ ve AM_ CMF
PN > 500 kW: + N +
CMF + du/dt
Eski* form 380V < Uyn<690V |Motor Ureticisine | + du/dtile 500 V + N +
sargili HX_ ve danisin. CMF Uzeri gerilimler
moddler
Rastgele sargili [0V < Uy <500V Fiberglas seritli |+ N + CMF
HX_ve AM_™ I'so0v < Uy <690 v | emave tel + du/dt + N + CMF
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Motor tipi Nominal AC hat Gereklilik gerektiren boliim
gerilimi Motor yalitim ABB du/dt ve genel
sistemi mod filtreleri ve
yalitimh N ucu
rulmanlari
S
2 100 kW < Py <350 kW | Py > 350 kW veya
= veya kasa tipi > IEC 400
IEC 315 < kasa tipi <
IEC 400
134 hp < Py <469 hp Py > 469 hp veya
veya kasa tipi > NEMA 580
NEMA 500 < kasa tipi
< NEMA 580
N | Rastgele sargili | Uy <420 V Standart: Uy, = |+ N veya CMF + N+ CMF
o |ve form sargili 1300V
N 420V < Uy <500V |Standart: Uy = |+du/dt+N + du/dt + N + CMF
- 1300 V veya
A + du/dt + CMF
B
B veya
Kuvvetlendirilmis | + N veya CMF + N + CMF
. ULL =1600 V,
0,2 mikrosaniye
artis zamani
500 V < Uy 2600V | Kuvvetlendirilmis | + du/dt + N + du/dt + N + CMF
: U =1600V veya
+ du/dt + CMF
veya
Kuvvetlendirilmis | + N veya CMF + N + CMF
. ULL =1800V
600 V < Uy <690V | Kuvvetlendirilmig | + du/dt + N + du/dt + N + CMF
. ULL =1800V
Kuvvetlendirilmis | N + CMF N + CMF
. ULL =2000 V,
0,3 mikrosaniye
artig zamani ***

*1.1.1998 tarihinden 6nce Uretilmis

**1.1.1998 tarihinden énce Uretilen motorlar i¢in, motor Ureticisi ile gériserek baska talimatlar olup olmadigini
kontrol edin.

***Suricunln ara DC devresinin gerilimi direng frenleme ile nominal degerin tzerine ¢ikarilirsa, motor
ureticisiyle goriiserek uygulanan surici isletim araligi igcinde baska ¢ikis filtrelerine gerek olup olmadigini
kontrol edin.

Tabloda kullanilan kisaltmalar asagida aciklanmistir.

Kisaltma Tanimi

Un Besleme sebekesinin nominal gerilimi

UL Motor yalitiminin dayanmasi gereken motor terminallerindeki hatlar
arasl tepe gerilimi

=N Motor nominal glicu

du/dt suricl ¢ikisinda du/dt filtresi

CMF Ortak mod filtresi

N N ucu rulmani: yalitimli motorun tahriksiz u¢ rulmani

yok Bu gli¢ araligindaki motorlar standart birim olarak bulunmaz. Motor

Ureticisine danisgin.
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Yuksek cikiglh motorlar ve IP23 motorlar igin ilave gereklilikler

Eger EN 50347'de (2001) 6zel bir kasa tipi icin belirtilen degerden daha ylksek nominal

¢ikis glictine sahip bir motor kullanacaksaniz veya koruma derecesi IP23 ise, motorun

korumasini tanimlamak igin asagidaki kilavuz bilgileri izleyin:

* Asagidaki tablo, ABB rastgele sargili motor serisi (6rnegin, M3AA, M3AP ve M3BP)
icin olan gereklilikleri gdstermektedir.

Nominal AC hat Gereklilik gerektiren boliim
gerilimi) Motor yalitim ABB dul/dt ve genel
sistemi mod filtreleri, yalitimhi N
ucu motor rulmanlan
100 kW < Py < 200 kW Py =200 kW
140 hp < Py <268 hp Py > 268 hp
Uy <500V Standart +N + N+ CMF
500 V < Uy <600 V | Standart + du/dt + N + du/dt + N + CMF
veya
Kuvvetlendirilmig | + N + N + CMF
600 V < Uy <690 V | Kuvvetlendirilmis | + du/dt + N +du/dt + N + CMF

* Asagidaki tablo, rastgele sargili ve form sargili ABB olmayan, Py < 350 kW degerine
sahip motorlar icin olan gereklilikleri gdstermektedir. Py > 350 kW degerine sahip
motorlar icin, motor Ureticisine danisin.

Nominal AC hat Gereklilik gerektiren boliim
gerilimi Motor yalitim ABB dul/dt ve genel mod
sistemi filtreleri, yalitimh N ucu motor
rulmanlari

100 kW < Py < 350 kW veya
IEC 315 < kasa tipi < IEC 400

134 hp < Py <469 hp veya
NEMA 500 < kasa tipi <

NEMA 580
Uy <420V Standart: 0, = |+ N+ CMF
1300 V
420V < Uy <500V |Standart: U, = |+ du/dt + N + CMF
1300 V
veya

Kuvvetlendiriimis: | + N + CMF
U, =1600V,0,2
mikrosaniye artis
zamani

500 V < Uy £ 600 V | Kuvvetlendirilmis: | + du/dt + N + CMF
ULL= 1600 V

veya

Kuvvetlendirilmis: | + N + CMF
ULL =1800V

600 V < Uy 2690 V | Kuvvetlendiriimig: | + du/dt + N + CMF
ULL =1800V

Kuvvetlendirilmis: | N + CMF
U, =2000V,0,3
mikrosaniye artig
zamani ***

*, ** ve *** igin, bkz. sayfa 46.
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HXR ve AMA motorlari

Sirdcl sistemleri ile kullanilan tim AMA makinelerde (Helsinki'de Uretilir) form sargilar
vardir. Helsinki'de 1.1.1998 tarihinden sonra Uretilen tim HXR makinelerde form sargilar
vardir.

M2_, M3_, M4_, HX_ve AM_ disindaki ABB motor tipleri

ABB olmayan motorlarda kullanilan segim él¢ttlerinden yararlanin.

Artis zamani ve hatlar arasi pik geriliminin hesaplanmasi

Sirdcl tarafindan Uretilen motor terminallerindeki hatlar arasi pik gerilimi ve gerilim artis
zamani kablo uzunluguna baglidir. Tabloda verilen motor yalitim sistemi gereksinimleri,
30 metre ve daha uzun kablolu kurulumlari kapsayan “en kéti durum” gereklilikleridir. Artis
zamani asagidaki sekilde hesaplanabilir:

at=0,8 - U /(du/db).
Asagidaki semalardan U ve du/dt degerlerini okuyun. Grafikteki degerleri besleme

gerilimi (Uy) ile carpin. Direng frenlemeli siiriiciilerde, U, ve du/dt degerleri yaklasik %20
daha fazladir.

®

3,0 5,5
ULL/UN
/ 570

28 / 45 \ db_ft(”us)
2,0 4,0

/

\\

1,5

35 \
30 O, 1V
25 & LL'YN

1,0

’ du/dt
—(1/us

0,5

1,5
0,0 . ‘ . ‘ . ‘ 1,0 : ‘ . ; ‘ .
100 200 300 100 200 300

I (m) I (m)

|| Motor kablosu uzunlugu

A | du/dt filtresine sahip birimlerin artis zamaninin hesaplanmasina iligkin grafik

B | du/dt filtresi bulunmayan birimlerin artis zamaninin hesaplanmasina iligkin grafik

Sinus filtreleri

Sinus filtreleri motor yalitim sistemini korur. Bu yuzden, du/dt filtresi sinus filtresi ile
degistirilebilir. Sinls filtresinde fazlar arasi pik gerilimi yaklasik 1,5 - Uy degerindedir.

Ortak mod filtreleri

Ortak mod filtresi standart olarak mevcuttur.
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Gugc kablolarinin secgilmesi

Genel kurallar

Giris glict ve motor kablolarinin boyutlarini yerel diizenlemelere uygun olarak belirleyin:
¢ Kabloyu siriicl yuk akimini tagiyabilecek sekilde boyutlandirin. Nominal akimlar igin,
bkz. bélim Teknik veriler.

e Devamli olarak kullanilan iletkenin en az 70 °C (158 °F) maksimum izin verilen
sicaklik dederine sahip bir kablo sec¢in. ABD i¢in, bkz. Ek ABD gereklilikleri, sayfa 52.

* PE iletkeninin/kablosunun (topraklama kablosu) endiiktansi ve empedansi, ariza
kosullari altinda ortaya ¢ikan izin verilen dokunma gerilimine goére Uretilmis olmalidir
(boylece, bir topraklama arizasi meydana geldiginde, ariza noktasi gerilimi asiri
derecede artmaz).

* 500 V AC degerine kadar 600 V AC kablo kabul edilir.
Simetrik blendajli motor kablosu kullanin, bkz. sayfa 57.

Not: Kesintisiz bir metal kanal kullaniliyorsa, blendajli kabloya gerek yoktur. Blendajli
kabloda oldugu gibi kanalin her iki ucunda baglanti olmalidir.

Giris kablosu icin dort iletkenli bir sisteme izin verilmektedir, ancak blendajli simetrik kablo
tavsiye edilmektedir. Koruyucu iletken gérevi yapmasi igin, IEC 60439-1'e gore iletken faz
iletkenleri ile ayni metalden oldugunda karsilanmasi gereken blenda;j iletkenlik gereklilikleri
asagida gosterilmistir:

Faz iletkenlerinin kesit alani ilgili koruyucu iletkenin minimum
S (mm?) kesit alani
S, (mm?)
S<16 S
16<S<35 16
35<8S S/2

Dort iletkenli bir sistemle karsilastirildiginda, simetrik blendajli kablo kullaniimasi tim
surucu sistemindeki elektromanyetik emisyon ve bunun yani sira motor yalitimi Gzerindeki
gerilimi, rulman akimlarini ve agsinmayi da azaltir.

Motor kablosunu ve PE 6rgisuna (bukull blendaj) mimkin oldugunca kisa tutarak yuksek
frekansli elektromanyetik emisyonlari azaltin.
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Tipik glui¢ kablosu boyutlari

Asagidaki tablo, nominal akimli sdrtculer icin esmerkezli bakir blendaja sahip bakir ve
aliminyum kablo tiplerini vermektedir. Ayrica bkz. Gli¢ kablolari igin terminal ve gegigli
veriler, sayfa 121.

ACQ810-04 IECT us?
Bakir kablo | Aliminyum Bakir kablo tipi Aliiminyum kablo tipi

tipi kablo tipi

mm? mm? AWG/kcmil AWG/kcmil
-377A-4 2 x (3x120) | 3 x (3x120) 2 x 250 MCM 2 x 350 MCM
-480A-4 3x(3x95) | 3x(3x150) |2 x 500 MCM veya 3 x 250 MCM| 2 x 600 MCM veya 3 x 300 MCM
-570A-4 3 x (3x120) | 3 x (3x185) |2 x 500 MCM veya 3 x 250 MCM| 2 x 700 MCM veya 3 x 350 MCM
-634A-4 3 x (3x150) | 3 x (3x240) |2 x 600 MCM veya 3 x 300 MCM| 3 x 400 MCM veya 4 x 250 MCM
-700A-4 3 x (3x185) | 4 x (3x185) |2 x 700 MCM veya 3 x 350 MCM| 3 x 500 MCM veya 4 x 300 MCM
-785A-4 3 x (3x240) | 4 x (3x240) |3 x 500 MCM veya 4 x 300 MCM| 3 x 600 MCM veya 4 x 400 MCM
-857A-4 3 x (3x240) | 4 x (3x240) |3 x 500 MCM veya 4 x 300 MCM| 3 x 700 MCM veya 4 x 500 MCM

3BFA 01051905 D

1) Kablo boyutlari, kablo iskelesi Gzerinde yan yana yerlestiriimis maksimum 9 kablo,
birbirinin Gzerinde duran Ug iskele tipi tabla, 30°C (86 °F) ortam sicakligi, PVC yalitim,
70 °C (158 °F) (EN 60204-1 ve IEC 60364-5-52) ylizey sicakhdi kosullarina gore
verilmistir. Diger kosullarda, kablolari yerel guvenlik ydonetmeliklerine, uygun girig
gerilimine ve suricunun yuk akimina gére boyutlandirin.

2) Kablo boyutlari bakir kablolarda, 40 °C (104 °F) ortam sicakhigi ve 75°C (167 °F) kablo
yalitimi icin NEC Tablo 310-16'ya gore belirlenmistir. Ugten az sayida oluk veya kablo
icindeki veya topraklanmis (dogrudan gomulu) akim tasiyici iletken. Diger kosullarda,
kablolari yerel guvenlik yonetmeliklerine, uygun girig gerilimine ve suricunin yuk
akimina goére boyutlandirin.
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Alternatif gli¢c kablosu tipleri

Sdricu ile birlikte kullanilabilen gli¢ kablosu tipleri asadida verilmigtir.

Onerilen: Simetrik blendajli kablo: {ic fazli iletkenler veya bir esmerkezli veya simetrik yapili PE
iletkeni ve bir blendaj

PE iletkeni Blendaj
ve blendaj
PE

Blendaj Not: Kablo blendajinin iletkenligi
%<50 faz iletkenin iletkenligi ise
ayri bir PE iletken gerekir.

o PE

Motor kablolar i¢in izin verilmez: Dért iletkenli sistem (lg fazli iletkenler ve koruyucu iletken)

PE _~Blendaj
'Jeloxe ‘

Girig veya motor kablolari i¢in izin verilmez: Her bir faz iletkenine iliskin minferit blendajlara
sahip simetrik kablo

Motor kablosu blendaiji

Eger motorun kablo blendaji, motorun tek koruyucu topraklama iletkeni olarak
kullaniimigsa, blendajin iletkenliginin yeterli oldugundan emin olun. Yukaridaki Genel
kurallar alt bélumune veya IEC 60439-1'e bakin. Yayimlanan ve iletilen radyo frekansi
emisyonlarini etkin sekilde 6énlemek icin blendaj iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en
az 1/10'u olmalidir. S6z konusu gereklilikler, bakir veya aliminyum blendajla kolay bir
sekilde karsilanir. Suriiciiniin motor kablosu blendaiji igin minimum gereklilik asagida
verilmektedir. Esmerkezli bir bakir tel katmani ve agik bakir serit burgusu veya bakir
tellerden olugmaktadir. Blendaj ne kadar iyi ve sikiysa emisyon seviyesi ve rulman
akimlari da o kadar dusUktdr.

Bakir tel ekran Bakir serit veya i¢ yalitim
bakir tel burgusu

Dis yalitim

—

Kablo ¢ekirdegi
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Ek ABD gereklilikleri

Metal kanal kullaniimiyorsa motor kablosu i¢in simetrik topraklamali, MC tipi kesintisiz
oluklu aliminyum koruma kablosu veya blendajli gu¢ kablosu kullanin. Kuzey Amerika
pazari igin, 500 V AC'ye kadar 600 V AC kablolar kabul edilmektedir. 100 amper Gzerinde

degeri olan surtcller igin, glic kablolari 75°C (167 °F) dederinde olmalidir.

Kanal

Bir kablo kanalina ait ayri pargalari birlestirin: mafsalin her iki yanindaki kablo kanalina
baglanmis topraklama iletkenleriyle mafsallari kdprileyin. iletkenleri ayrica siriicl
muhafazasi ve motor kasasina baglayin. Girig glicli, motor, fren direnci ve kontrol kablo
baglantisi i¢in ayri kanallar kullanin. iletken kullanildigi zaman MC tipi siirekli oluklu
aliminyum koruma kablosuna veya blendajli kabloya gerek yoktur. Her zaman 6zel
ayrilmis bir topraklama kablosu gereklidir.

Not: Ayni kanal lzerinde birden fazla siriciiden motor kablo baglantisi gekmeyin.

Korumali kablo / blendajh gii¢ kablosu

Simetrik topraklamali, alti iletkenli (li¢ faz ve Ug toprak) MC tipi strekli oluklu aliminyum
korumali kablo asagidaki tedarikgilerden temin edilebilir (ticari adlar parantez igcindedir):
* Anixter Wire & Cable (Philsheath)

* BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

* Qaknite (CLX).

Blendaijli gli¢ kablolari Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) ve Pirelli'den temin edilebilir.

Kontrol kablosu seg¢imi

Blendajlama

Tdm kontrol kablolari blendajli olmalidir.

Analog sinyaller icin ¢ift blendajli bkl kablo cifti kullanin. Bu kablo tipi ayrica pals
enkoder sinyalleri icin de onerilir. Her bir sinyal i¢in ayri blendajh bir ¢ift kullanin. Farkli
analog sinyaller i¢in ortak donlg kullanmayin.

Algak gerilim dijital sinyalleri igin ¢ift blendajli kablo en uygun alternatiftir, ancak tek
blendajli bliktumlu ¢ift kablo da kullanilabilir.

(

R , ,
Cift blendajli blikiimlii kablo Tek blendajii biikiimlii kablo ¢ifti
cifti

Sinyaller ayr kablolarda

Analog ve dijital sinyaller icin ayri, blendajli kablolar kullaniimalidir.
24 V DC ve 115/230 V AC sinyalleri asla ayni kabloda tasinmamalidir.
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Sinyallerin ayni kabloda olmasina izin verilir

Gerilimleri 48 V degerini asmamasi kosuluyla réle tarafindan kontrol edilen sinyaller, dijital
giris sinyalleriyle ayni kablolar iginde kullanilabilir. Réle kontrolll sinyallerin bukimla gift
olarak kullaniimasi onerilir.

Role kablosu tipi

Orglilii metalik ekranli kablo tipi (6rnegin, LAPPKABEL'in OLFLEX uriinl, Almanya) ABB
tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Kontrol paneli kablosunun uzunlugu ve tipi

Uzaktan kullanimda kontrol panelini sirticilye baglayan kablo 3 m'den (10 ft) daha uzun
olmamalidir. ABB tarafindan test edilen ve onaylanan kablo tipi kontrol paneli istege bagli
setlerinde kullantlir.

Kablolarin yonlendirilmesi

Motor kablosunu diger kablo yollarindan ayri olarak yénlendirin. Birgok strtcunin motor
kablolari birbirlerinin yaninda paralel olarak kurulabilir. Motor kablosu, giris glicii kablosu
ve kontrol kablolarinin farkl tepsilerde kurulmasi tavsiye edilmektedir. Srtci ¢ikis
geriliminde aniden olusan degisikliklerin neden oldugu elektromanyetik parazitleri
azaltmak amaciyla motor kablolarini diger kablolarla birlikte uzun bir sekilde paralel olarak
désememeye 6zen gosterin.

Kontrol kablolarinin gu¢ kablolariyla kesismesi gereken yerlerde, 90 dereceye mumkin
oldugunca yakin agiyla yerlestiriimelerini saglayin. Striiciden ekstra kablo gegirmeyin.

Kablo tepsileri birbirleri ve topraklama elektrotlari ile duzgun bir elektrik baglantisina sahip
olmaldir. Potansiyelin lokal olarak esitlemek igin aliminyum tepsi sistemleri kullanilabilir.

Kablo yollarinin semasi asagida gosteriimektedir.

Kontrol kablolari

¢ min 200 mm (8ing) 90 ° |—

Giris glict kablosu

Motor kablosu

Surlcl

Gii kablosu ¢ min 300 mm (12 ing)

Motor kablosu, fren kablosu

¢ min 500 mm (20 ing)

Kontrol kablolari
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Ayri kontrol kablosu kanallari

230V 230V
24V (120V) 24V (120V)
[ ]
i /
\\ /
% 8
// \\
Kabin iginde farkli kanallarda 24 V ve 24V kablosu 230 V (120 V) igin
230V (120 V) kursun kontrol kablolari. yahtilmamissa veya 230 V (120 V) igin
bir yalitim mangonuyla yalitiimamissa
buna izin verilmez.

Surekli motor kablosu blendaji veya motor kablosu i¢indeki
donanim i¢in muhafaza

Guvenlik anahtarlari, kontaktérler, baglanti kutulari veya benzer cihazlarin stricu ve
motor arasindaki motor kablosuna kurulmasi durumunda guvenligi saglamak ve emisyonu
minimuma indirmek igin:

* Avrupa Birligi: Ekipmani hem giren hem de ¢ikan kablolarin koruyuculari igin 360
derece topraklamali metal bir muhafaza icerisine kurun veya kablo koruyucularini
birbirine baglayin.

* ABD: Cihazi iletken veya motor kablosunun blendaji kesintisiz olarak sirtcuden
motora gidecek sekilde metal bir muhafaza igine kurun.
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Termik asir1 yuk ve kisa devre korumasinin uygulanmasi

Surucu ve giris gug kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Sigortalara sahip slriclyU (1) ve sigortalara sahip giris kablosu (2) veya devre kesicisini
(3) asagidaki sekilde koruyun:

ACQ810-04

@ @ =

= 7= 7‘%@

ACQ810-04

® ® =
—x A= — D)
/-

Girig kablosu korumasina yonelik yerel ydnetmeliklere gbére dagitim panelindeki sigortalari
veya devre kesicisini dl¢iin. Bolum Teknik veriler iginde verilen talimatlara uygun olarak
sdrdcdiler igin sigortalarr segin. Surtict korumasina iligkin sigortalar, strici hasarini
sinirlandiracak ve surictu iginde bir kisa devre durumunda bagl ekipmana yonelik hasari
engelleyecektir.

Not 1: Dagitim panelinde suricu korumasina iligkin sigortalar yerlegtirildiginde ve girig
kablosu, sayfa 117 igindeki degerleme tablosunda verilen strlcuye ait nominal girig
akimina goére boyutlandinldiginda, sigortalar kisa devre durumunda giris kablosunu
koruyacak, suricinin zarar gérmesini engelleyecek ve kisa devrenin siriclide
gerceklesmesi durumunda bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini 6nleyecektir. Giris kablo
korumasi igin ayri sigortalara gerek yoktur.

Not 2: Devre kesiciler sigortasiz kullaniimamalidir.
Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Motor kablosu sirticiiniin nominal akimina uygun boyutlara sahipse, kisa devre
durumunda siricl motor kablosunu ve motoru korur. EK koruma cihazlarina gerek yoktur.

Surucu ve giris gucu ve motor kablolarinin termik asiri yuke karsi
korunmasi

Kablo boyutlari siriicinin nominal akimina uygun oldugunda, surtict kendisini, giris ve
motor kablolarini termik asiri yike karsi korur. Ek termik koruma cihazlarina gerek yoktur.

sigortalar kullanarak her bir motor kablosunu ve motoru asiri yiklemeye karsi
koruyun. Surdcinin asir yikleme korumasi, toplam motor yikiine gére
ayarlanmistir. Sadece bir motor devresinde asiri yikleme olursa
tetiklenmeyedbilir.

2 UYARI! Eger slricl birden fazla motora baglanmissa, ayri bir devre kesici veya
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Motorun termik asiri yike kargi korunmasi

Duzenlemelere gére motor termik asiri yike karsi korunmali ve agiri yik algilandiginda
akim kesilmelidir. Siiriicide, motoru koruyan ve gerektiginde akimi kesen bir motor termik
koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Surtici parametresi degerine goére fonksiyon
hesaplanan bir sicaklik degerini (motor termik modeline goére) ya da motor sicaklik
sensorleri tarafindan verilen bir gergek sicaklik gésterimini izler. Kullanici, termik modeli ek
motor ve yUk verileri ile besleyerek daha ayrintili ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensdrleri:
¢ motor boyutlari IEC 180...225: termik anahtar, 6rn. Klixon
¢ motor boyutlari IEC 200...250 ve daha buyik: PTC veya Pt100.

Motorun termik korumasi ve sicaklik sensorlerinin baglanti ve kullanimi hakkinda daha
fazla bilgi icin, Yazilim el kitabr'na bakin.

Surucunun topraklama arizalarina karsi korunmasi

Siricl, motor ve motor kablosundaki topraklama arizalarina karsi koruma saglamaya
yoénelik bir dahili topraklama arizasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bu bir kisisel koruma
veya yangin korumasi 6zelligi degildir. Topraklama arizasi koruma fonksiyonu bir
parametre araciligiyla devre digi birakilabilir, bkz. Yazilim el kitabi.

Dogrudan veya dolayli kontak durumunda cift veya takviyeli yalitimla ortadan ayirma veya
bir transformatér tarafindan besleme sisteminden yalitim gibi bagka koruma énlemleri de
alinabilir.

Kacgak akim cihazi uyumlulugu

Sdrucu, B Tipi kagak akim cihazlari ile kullanima uygundur.

Not: Suricunin EMC filtresinde ana devre ve kasa arasina bagl kondansatérler vardir.
Bu kondansatoérler ve uzun motor kablolari topraklama kagak akimini artirir ve hatali akim
devre kesicilerinin ¢calismasina neden olabilir.

Acil stop fonksiyonunun uygulanmasi

Guvenlik amacli olarak her bir operatér kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin gerekli
olabilecegi diger isletim istasyonlarina acil stop cihazlari monte edin.

Not: Siiriicii kontrol paneli lizerindeki durdurma tusuna (& ) basiimasi motorun acil olarak
durmasini ya da surtcinun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.
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Guvenli moment kapatma (STO) fonksiyonunun uygulanmasi

Siricli EN 61800-5-2:2007; EN 954-1:1997; IEC/EN 60204-1:1997; EN 61508:2002 ve
EN 1037:1996 standartlarina goére Glivenli moment kapatma fonksiyonunu destekler.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu suriicu ¢ikis asamasi gl¢ yari iletkenlerinin kontrol
gerilimini devre disi birakarak geviricinin motorun déndurilmesi i¢in gerekli gerilimi
Uretmesini engeller (asagidaki semaya bakin). Bu fonksiyon kullanilarak makinenin
elektrik icermeyen pargalari Gzerindeki kisa sureli igslemler (temizlik gibi) ve/veya bakim
calismalari, surlcu gu¢ beslemesi kapatiimadan gerceklestirilebilir.

Guvenli moment kapatma fonksiyonunu ACS850 ve ACQ810 sdirtictiler igin giivenli
moment kapatma fonksiyonu uygulama kilavuzu'na (3AFE68929814 [Ingilizce]) gore
baslatin ve gegerli kilin. Bu el kitabi fonksiyonla guvenlik verilerini igerir.

ACQ810-04 JCU'da glivenli moment )
kapatma baglantisi Aktl\r/]ztasyon
- - = anahtari
24V > | xsTOt /\ 7\
xsto2] | | M
,’ l ; I
SRR AN
XSTO:3 | | s it
xsT04 [ | |
\, \
UDC+ i— - =
Kontrol | -
devresi > l>
Cikis asamasi (1 faz |
gosterilmektedir) U2/vaiwz
T Notlar:
. D + Aktivasyon anahtari kontaklari
birbirinden 200 ms araliklarla
UDC- aclimali/kapanmalidir.
N « Surict ile aktivasyon anahtari
arasindaki kablonun maksimum

uzunlugu 25 m'dir (82 ft)

VAN

UYARI! Glvenli moment kapatma fonksiyonu, slricl ana ve yardimci
devrelerinin gerilimini kesmez. Bu nedenle surlcl ya da motorun elektrikli
parcalari Uzerinde bakim calismalari, yalnizca suricu sisteminin ana

beslemeden yalitiimasinin ardindan gergeklestirilebilir.

Not: Surtcunin Glvenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak durdurulmasi
Onerilmez. Eger calisan bir slriicti Glvenli moment kapatma fonksiyonu kullanilarak
durdurulursa, surtcl serbest sekilde duracaktir. Eger bu tehlikeye neden oluyorsa veya
kabul edilebilir bir durum degilse, Glvenli moment kapatma fonksiyonu kullanilmadan
once uygun durdurma modu kullanilarak sirtict ve makine durdurulmalidir.

Daha fazla bilgi icin, ACS850 ve ACQ810 sdirticiiler igin glivenli moment kapatma
fonksiyonu uygulama kilavuzu'na (3AFE68929814 [ingilizce]) bakin.
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Guc¢ kaybinda ¢calismaya devam etme fonksiyonunun
uygulanmasi

Gug¢ kaybinda ¢alismaya devam etme fonksiyonunu su sekilde uygulayin:

1. Sdrdclnln glc kaybinda calismaya devam etme fonksiyonunu etkinlestirin (Standart
Kontrol Programinda 47.02 Undervolt ctrl parametresi).

2. Kurulum, giris gucu kesilmesinde takilmayi 6nlemek icin, ana kontaktorle techiz
edilmistir. Ornegin, kontaktdr kontrol devresinde bir zaman gecikmeli réle (tutucu)
kullanin.

UYARI! Motoru tekrar hizli calistirmanin bir tehlikeye yol agmayacagindan emin
A olun. Suphe duyarsaniz, gli¢c kaybinda calismaya devam etme fonksiyonunu
uygulamayin.

Suruci ile gug faktori kompanzasyon kondansatorlerinin
kullanilmasi
AC surucilerde gug faktéri kompanzasyonuna gerek yoktur. Ancak, sirici

kompanzasyon kondansatéri takili bir sisteme bagdlanacaksa, asagidaki kisitlamalari
dikkate alin.

UYARI! Gug faktori kompanzasyon kondansatorlerini veya harmonik filtreleri
motor kablolarina baglamayin (surtci ve motor arasindaki). AC suruculer ile
kullanim amacl degildir ve surtclye veya kendilerine kalici hasar verebilir.

Sirdclinln g fazh girisine paralel gli¢ faktori kompanzasyon kondansatorleri varsa:

1. Sdrdcl bagliyken glg hattina yiuksek gigli bir kondansatér baglamayin. Bu tar bir
baglanti, strlicliniin ariza yapmasina ve hatta hasar gérmesine neden olabilecek
gegici gerilimlere yol agacaktir.

2. AC slricu gug hattina baglandiginda kondansator yiki adim adim arttirilir veya
azaltilirsa, baglanti adimlarinin sdriclnin ariza yapmasina neden olmayacak kadar
kic¢lk olmasina dikkat edin.

Gl¢ faktéri kompanzasyon biriminin AC surtcduler ile kullanima uygun olup olmadigini
kontrol edin (6rnegin harmonik Ureten ylkler). Bu tir sistemlerde kompanzasyon
biriminde genellikle engelleyici reaktér veya harmonik filtre olmalidir.

Suricu ve motor arasinda guvenlik anahtari uygulanmasi

Sabit miknatisli senkron motor ile strlcu ¢ikisl arasina glivenlik anahtari takilmasi énerilir.
Anahtar, surtict Gzerinde yapilacak bakim iglemleri sirasinda motoru yalitmak icin
gereklidir.
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Surucu ve motor arasinda kontaktor kullaniimasi

Asagidaki segeneklerden birini uygulayarak ¢ikis kontaktértiinin ¢ikis kontrollini
dizenleyin.

Alternatif 1: SUricide varsayilan motor kontrol modunu (DTC) kullanmayi ve motor
serbest durusunu segctiginizde kontaktoéri asagidaki sekilde agin:

1. Sdriclye durma komutu verin.
2. Kontaktorli agin.

Alternatif 2: Strriicide varsayilan motor kontrol modunu (DTC) kullanmayi ve motorun
rampa ile durusunu segctiginizde kontaktéri asagidaki sekilde agin:

1. Sdruclye durma komutu verin.
2. Surucu motoru sifir devire yavaglatana kadar bekleyin.
3. Kontaktord acin.

Alternatif 3: Striclde skaler kontrol modu kullanmayi sectiginizde, kontaktoéri asagidaki
sekilde agin:

1. Sdruclye durma komutu verin.

2. Kontaktora agin.

dondiriyorsa asla ¢ikis kontaktorini agmayin. DTC motor kontroli ¢ok yiksek

hizda calisir ve kontaktoriin kontaklarini agmasi icin gereken slreden ¢ok daha

hizlidir. Strtict motoru dondirirken kontaktor agmaya baslarsa, DTC sirtcu
aninda ¢ikis gerilimini maksimum degere ¢ikararak yik akimini korumaya calisacaktir. Bu
da kontaktdre hasar verecek ve hatta tamamen kullanilmaz hale getirecektir.

j UYARI! Varsayilan motor kontrol modu (DTC) kullanimdayken, stirlicti motoru
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Baypas baglantisi uygulanmasi

Baypas yapilmasi gerekiyorsa, motor ve suirlicli arasinda ve motor ve gug¢ hatti arasinda
mekanik veya elektriksel olarak birbirine kilitli kontaktérler kullanin. Bu kilittleme islemi ile
kontaktorlerin ayni anda kapanmalarini énleyin.

UYARI! Asla besleme guicini suricu ¢ikis terminali U2, V2 ve W2'ye
/ll\ baglamayin. Cikigta kullanilan hat gerilimi Uniteye kalici zarar verebilir.

Ornek baypas baglantisi

Asagida ornek bir baypas baglantisi gosterilmistir.
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Anahtar |Aciklama
Q1 Sirlci ana anahtari
Q4 Baypas devre kesici
K1 Sdrlci ana kontaktorl
K4 Baypas kontaktor(
K5 Sirtci ¢ikis kontaktori
S11 Sirtict ana kontaktorli agma/kapama kontrolii
S40 Motor gli¢ beslemesinin segimi (surlicti veya dogrudan hat tizerinde)
S41 Motor dogrudan hat tzerine baglandigi zaman caligir
S42 Motor dogrudan hat tGizerine baglandigi zaman durur
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Motor gii¢ beslemesini siiriiciiden dogrudan hat iizerinde olarak degistirme

1. Sdricu kontrol panelinden (stricu lokal kontrol modundayken) veya harici stop
sinyaliyle (surtici uzaktan kontrol modundayken) striicliyli ve motoru durdurun.

S11 ile suricunin ana kontaktorinu agin.
S40 ile motor gii¢ beslemesini striiciden dogrudan hat tzerinde olarak degistirin.

Motordaki miknatislanmanin kaybolmasi i¢in 10 saniye bekleyin.

o &~ DN

S41 ile motoru galistirin.

Motor gii¢ beslemesini dogrudan hat lizerinden siriicii olarak degistirme
1. S42 ile motoru durdurun.
2. S40 ile motor gli¢ beslemesini dogrudan hat Gzerinden suricu olarak degistirin.

3. S11 anahtariyla motorun ana kontaktorini kapatin (-> iki saniye sureyle ST
konumuna ¢evirin ve konum 1'de birakin).

4. Siricl kontrol panelinden (surtcu lokal kontrol modundayken) veya harici stop
sinyaliyle (surtci uzaktan kontrol modundayken) siriiclyt ve motoru galistirin.

Role cikiglarina ait kontaklarin korunmasi

Enduktif yikler (roleler, kontaktorler, motorlar) kapatildiklarinda gecici gerilimlere neden
olurlar.

JCU kontrol birimi Gzerindeki réle kontaklari, asiri yliksek gerilim gikislarina karsi
varistorler ile (250 V) korunmaktadir. Buna ragmen, kapatma esnasinda EMC yayimini en
diusuk seviyeye cekmek icin endiksiyonlu ylklerin glirlltl azaltma devreleriyle (varistorler,
RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) donatiimalari siddetle tavsiye edilir. Engellenmemeleri
durumunda kesintiler, kapasitif veya enduktif olarak kontrol kablosundaki diger iletkenlerle
baglanti kurabilir ve sistemin diger pargalarinda ariza riski olusturabilirler.

Koruyucu parcayl, mimkin oldugu kadar enduktif yiike yakin monte edin. Rdle ¢ikiglarina
koruyucu bilesenler takmayin.
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1) Réle cikislar; 2) Varistor; 3) RC filtresi; 4) Diyot
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Motor sicaklik sensoriunun surucu I/O'sina baglanmasi

ancak koruyucu topraklamaya baglh olmayan elektrik donaniminin erigilebilir

UYARI! IEC 60664, elektrik ylkli pargalar ile iletken olmayan ya da iletken olan
A parcalarina ait ylizey arasina cift ya da desteklenmis yalitim gerektirir.

Bu gerekliligi karsilamak igin G¢ farkli sekilde surlcunun dijital giriglerine termistor (ve
diger benzer bilesenler) baglanabilir:

1. Termistor ve motorun hareketli pargalari arasinda iki kath veya kuvvetlendirilmis bir
yalitim vardir.

2. Surlcinln tim dijital ve analog girislerine baglanmis olan devreler, temasa karsi
korunmustur ve diger dusik gerilim devrelerinden temel yalitim (stirlici ana devresi ile
ayni gerilim seviyesinde) ile ayrilmigtir.

3. Harici termistor rélesi kullanilir. Rélenin yalitimi, strdctnin ana devresinin gerilim
seviyesi ile ayni degerde olmalidir. Baglanti i¢in, Yazilim el kitabi'na bakin.

Ornek devre semasi
Bkz. sayfa 739.
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Kurulum

Bu boliumun igindekiler

kabinine kurulur: Modul kabin tabanina 6n kismi kabin kapisini dénik sekilde dik konumda
yerlestirilir. Asagidaki Rittal pargalari ve striici modili segenekleri kurulum érneklerinde
kullanilir:

Siriicli modiilii standart pargalan

» Sdrtcu modulu

Bu bdliimde, surici moduila kitaplik tipi montaja sahip 400 mm geniglikte Rittal TS 8 /

+ Ust kilavuz plakasi

» Sabitleme braketi

» Topraklama barasi

 Altlik kilavuz plakasi

» Teleskopik ¢ikarma ve yerlestirme rampasi
» Plastik torba icindeki sabitleme vidalari

* Harici kontrol birimi

Siiriicii modiilii segenekleri

Segenek kodu Miktar | Agiklama

(adet)
+H381 1 | Gug kablaj panelleri
+P905 1 | Dahili kontrol Unitesi

Rittal parcalari
Rittal parca kodu | Miktar| Agiklama

(adet)
TS 8406.510 1 | Montaj plakasiz mahfaza. Cergeve, kapi, yan ve arka panelleri igerir.
TS 8612.160 5 | Montaj flansiyla delinmis bolim, 600 mm yatay igin dis montaj seviyesi
TS 8612.140 1 | Montaj flansiyla delinmis bélim, 400 mm yatay igin dis montaj seviyesi
3243.200 2 | Havafiltresi 323 mm x 323 mm
Miisteri tanimh parcalar
Kabin alt plakasi 1 | Gonderilen pargalar arasinda kabin alt plakasi bulunmaz. Migteri koruma

derecesini karsilamak i¢in kabine bir alt plaka saglamak zorundadir. Bkz. Alt
plaka, sayfa 138.
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Her zaman bu boélimde verilen genel kurallara, yerel yasalara ve diizenlemelere uyun.
ABB, yerel yasalari ve/veya diger diizenlemeleri ihlal eden kurulumlar icin hicbir sekilde
sorumluluk kabul etmemektedir.

Not 1: Sirlcu modili ayrica Rittal TS 8 kabinleri disinda da kurulabilir.

Not 2: Giris ve motor kablosu boyutlari 4 x 240 mm olan tertibatlar, faz basina 3

Direng kablolari baglanacaksa, ¢ikis kablaj panelinin alt yan plakasi ¢ikariimali ve direng
kablolari, ¢ikis kablaj paneline ait terminallere yandan baglanmalidir.

Not 3: istege bagl kablaj panellerine sahip olmayan tertibatlar (+H381)

PE terminalini asagida gdsterilen sekilde takin.

M8x16 AItlggn/
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Not 4: Siiriici moduliini bir montaj paneline takma

Montaj destegini asagida gosterilen sekilde takin.

M4x12 Torx
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Not 5: Unitelerin lastik rondelasini istege bagh kablaj panelleriyle takma (+H381)

Giris glicu kablolarini istege bagl kablaj panellerinin lastik rondelasindan gegirerek
takmak, Gnite i¢in IP20 koruma derecesi saglar. Rondelayi (mevcutsa) asagidaki sekilde
takin:

1. Girig gucl kablolari igin rondelaya yeterli bayuklukte delikler keserek agin.
2. Kablolari rondelanin igine dogru kaydirin.

3. Rondelayi asagida gosterilen sekilde bes M4x8 Torx T20 vida kullanarak giris kablaj
paneline takin.

Not 6: Alternatif kurulum yontemleri

Bu bélimde sunulan kurulum 6rneklerine ilaveten, birkag alternatif kurulum yontemi

bulunmaktadir, 6érnegin:

* Gulg kablolar surict moduline direkt olarak, giris ve ¢ikis terminallerine ise kablo
kulaklari ile veya baralarla baglanabilir. Strtici modull, ayrica gu¢ kablosu
terminalleri ve elektrikli par¢alar kontaga karsi korundugunda ve Unite uygun bi¢imde
topraklandiginda, elektrikli ekipman odasi i¢inde tabana dik bicimde kurulabilir.

¢ Althksiz strtici moduli (segcenek +0H354) duvara veya kabine modulin sag
tarafindaki Ust ve alt sabitleme delikleri icinden gecirilen dort vidayla takilabilir.
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Guvenlik

yetkili elektrik teknisyenleri tarafindan yapilabilir. Bu el kitabinin ilk
sayfalarinda Glivenlik talimatlari kismina uygun hareket edin. Glvenlik
talimatlarini dikkate almamak yaralanma veya 6lum ile sonuglanabilir.

c UYARI! Bu bolimde anlatilan elektriksel kurulum ¢alismasi yalnizca

Montaj sahasinin kontroli

Sdrucu altindaki malzeme alev alabilecek tirde olmamalidir ve surdcunun agirhgini
tasiyabilecek kadar dayanikli olmahdir.

izin verilen ortam kosullari igin, bkz. bélim Ortam kosullari, sayfa 124, gerekli soguma
havasi i¢in, bkz. boélim Kayiplar, sogutma verileri ve gliriiltii, sayfa 121.

Gerekli aletler

¢ Tornavida seti (Torx ve Yildiz)
* Tork anahtari ve 500 mm (20 in¢) veya 2 x 250 mm (2 x 10 in¢) uzatma kolu

e Sdruch modullu baralarini istege bagl kablaj panellerine (+H381) takmak icin 17 mm
(11/16 ing) manyetik uclu lokma

e Surtcl modull Ust sabitleme braketini kabin arkasina ve istege bagl kablaj panellerini
(+H381) kabin yan panellerine baglamak icin 10 mm manyetik uglu lokma veya bir
Torx tornavida

e Surtcl modulinun kabin alt plakasina veya zemine takilmasi igin 13 mm lokma

* Kablo kulaklarinin terminallere takilmasi i¢cin 22 mm manyetik u¢lu lokma (M12
civata).

Birimin tagsinmasi ve ambalajinin agiimasi

UYARI! Glvenlik talimatlarina uyun, sayfa 771. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel
A yaralanmalar veya olimlere yol agabilir ya da ekipman hasar gorebilir.

Teslim edilen paketi forklift ile kurulum alanina tasiyin.
Paketin ambalajini asagidaki sekilde agin:

¢ Bantlari kesin (A).

* Ek kutularin ambalajini acin (B).

* Dig kilifi kaldirarak ¢ikarin (C).

* Kilifi kaldirarak ¢ikarin (D).

¢ Siricl modulinin kaldirma gozlerine kaldirma kancalari takin ve moduili kurulum
yerine kaldirin.
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Paket igceriginin tanimi

Giris kablaj paneli (segenek +H381), asagidaki bilgilere bakin.

Cikis kablaj paneli (segenek +H381), asagidaki bilgilere bakin.

Kontrplak destegi

BlIWIN|~

Fabrikasyon ayarl segenekleri ve birden fazla dilde artik gerilim uyari etiketine sahip surticu
modull, Ust kilavuz plaka, altlik kilavuz plakasi, teleskopik rampa paketi, plastik torba iginde
sabitleme vidalari, kontrol kablosu kelepge plakasi ve fabrikada takiimig istege bagli modiillere
sahip harici kontrol birimi, kapi montaj takimina sahip kontrol paneli (segenek +J410), teslimat
belgeleri, basili Donanim el kitabi ve birden fazla dilde Hizli devreye alma el kitabi ve el
kitaplarini iceren CD. +R700 ila +R714 segeneklerine sahip diger basili el kitaplari

Palet
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Rampa paketinin icerigi

Vida paketi

Sabitleme braketi

Teleskopik ¢ikarma ve
yerlestirme rampasi

PE terminali

Mukavva koli

Altlik kilavuz plakasi

Ust kilavuz plakas|

@ N| o o

Destek

Cikis giicii kablaj paneli (segenek
+H381) paketinin icerigi

1

Kagit dolgu

Mukavva tepsi

Ust mukavva kapak

Destek

Seritler

Plastik torba

Cikis glicu kablaj paneli

O N| O O | W DN

Rittal kabin tertibati igcin yan
kilavuzlar
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Giris guicii kablaj paneli (secenek
+H381) paketinin icerigi

1 |Vida paketi
Kagit dolgu

Giris glicu kablaj paneli

Mukavva tepsi

Ust mukavva kapak
Destek

Seritler

Plastik torba

Lastik rondela

Ol 0| N| o gl | WO N

-
o

Giris glicu kablaj paneli ve
surdctd moduline baglanacak
topraklama barasi*)

*) Bu pakette bara almamasi
durumunda, gikis glici kablaj paneli
paketinde bulunabilir.

Teslimat kontrolu

Bolum Birimin tasinmasi ve ambalajinin a¢ilmasi iginde verilen tim égelerin paket icinde
olup olmadigini kontrol edin.

Hasar izi olup olmadigini kontrol edin. Kuruluma ve ¢alistirmaya baslamadan dnce, birim
tipinin dogru olup olmadigini kontrol etmek icin tip tanimlama etiketi bilgilerini kontrol edin.

Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Siricu

Test islemleri strlcuye zarar verebileceginden, strlcunin herhangi bir parcasi Uzerinde
gerilim toleransi veya yalitim direnci testleri gergeklestirmeyin. Her surucu, fabrikada ana
devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir. Ayrica, suricu iginde test
gerilimini otomatik olarak kesen gerilim sinirlama devreleri bulunmaktadir.

Giris kablosu

Siriclye baglamadan 6nce yerel yasalara uygun olarak giris kablosunun yalitimini
kontrol edin.
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Motor ve motor kablosu

Motor ve motor kablosu yalitimini asagidaki sekilde kontrol edin:

1. Motor kablosunun surucu ¢ikig terminali U2, V2 ve W2'den ayrilip ayriimadigini
kontrol edin.

2. 500V DC olgiim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile motor Koruyucu Topraklama
iletkeni arasindaki yalitim direncini él¢tiin. ABB motorunun yalitim direnci 100 Mohm
degerinin Uzerinde olmahdir (25 °C veya 77 °F sicakliktaki referans deger). Diger
motorlarin yalitim direnci icin, lutfen Greticinin talimatlarina bagvurun. Not: Motor
muhafazasi igindeki nem yalitim direncini distrecektir. E§er nemden sltphe edilirse
motoru kurulayin ve élgimu tekrarlayin.

e

IT (topraklamasiz) sistemlerle uyumlulugun kontrol edilmesi

Sdrucu, standart olarak bir IT (topraklamasiz) sistemde kullanima uygun degildir.
Sirlcluyu besleme sebekesine baglamadan 6nce, asagida aciklanan sekilde AIBP
kartinin topraklama kablosunu sékun.

UYARI! Eger surucl AIBP kartinin topraklama kablosu s6kilmeden bir IT sisteme
baglanirsa (topraklamasiz bir gii¢ sistemi veya yiksek direncli-topraklanmig [30 ohm
degerinin Uzerinde] gig sistemi), sistem kartin varistorleri araciligiyla topraklama
potansiyeline baglanacaktir. Bu, tehlikeye veya Unitenin zarar gérmesine neden olabilir.

1. Vidalari agin ve kapagi sokun.

2. Topraklama kablosunu sokuin.
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Kurulum surecine ait genel akis semasi

Bu akis semasi 63. sayfadaki Bu bolimiin igindekiler altinda listelenen Unitelere ait
kurulum strecini agiklar.

Adim | Gorev Talimatlar i¢in, bkz.
1 Rittal pargalarini, kabin alt plakasini, sirtcu alt Mekanik aksesuarlarin kabine takilmasi, sayfa
kilavuz plakasini kurun ve strict moduilu 72
bdlmesindeki suriict segeneklerini (kablaj
panelleri, segenek +H381) gevsetin.
2 Yardimci bilesenleri (montaj plakalari, hava Bilesen Ureticisinin talimatlari
tamponlari, anahtarlar, baralar vb.) kurun. Yerlesim érnekleri, kapi agik, sayfa 33
3 Glg kablolarini kablaj panellerine baglayin. Glg kablolarinin baglanmasi, sayfa 77
4 Sirtct modulini kabine takin. Siirticti mod(iliiniin kabine takilmasi, sayfa 80
5 Harici kontrol birimine sahip stiriicti moddlleri: Harici kontrol biriminin takiimasi, sayfa 90
Harici kontrol birimini takin.
6 Kontrol kablolarini baglayin. Gli¢ kablolarinin baglanmasi, sayfa 77
7 Kalan pargalari, 6rnegin kabin kapilari, yan Bilesen Ureticisinin talimatlari
plakalar vb. takin.

Mekanik aksesuarlarin kabine takilmasi

G1 gergevesi icin, 75 sayfasindaki montaj cizimine bakin. G2 gergevesi icgin, 76
sayfasindaki montaj ¢izimine bakin. Kabine mekanik aksesuarlari asagidaki sekilde takin:

1.
2.
3.

Alt plakayi takin (teslimata dahil degildir, 138 sayfasindaki boyut ¢izimine bakin).

Altlik kilavuzunu alt plakanin Uzerine takin.

TS 8612.610 (5 parga) ve TS8612.140 (1 parca) Rittal delikli kisimlar ile Gst kilavuz
plakasini, 133 sayfasindaki (G1 gercevesi) veya 137 sayfasindaki (G2 gergevesi)

boyut cizimine gore takin.




Kurulum 73

Not: Eger alt plakanin kalinhdr 2,5 mm (0,1 in¢) degilse, boyutlari uygun sekilde ayarlayin.

4. Cikis kablaj panelini takin.
5. Cikis kablaj paneline yan kilavuzlari takin (her yan kilavuz igin 2 vida).

6. Topraklama barasini giris kablaj paneline takin (secenek +H381). Arkadan gérinim /
asagida gosterilmistir.

T

o

[] ' 0
/ ! ‘ g
M4x10 Torx ‘II“

=
NN\

Not: Topraklama barasinin tasarimi sekilde gosterilenden farkli olabilir.




74 Kurulum

7. Yan kilavuzlar giris kablaj paneline takin (her yan kilavuz icin 2 vida) ve girig kablaj
panelini delikli kisma takin.




Kurulum 75

(G1 cercevesi)

aj cizimi

Mont
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76 Kurulum

(G2 cercgevesi)

aj cizimi

Mont
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Kurulum 77

Gugc kablolarinin baglanmasi

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 71. Talimatlara uyulmamasi,
fiziksel yaralanmalar veya 6limlere yol agabilir ya da ekipman hasar
gorebilir

Baglanti semasi

1 L2 L3 (PE) PE (PE)

ACQ810-04- e

| amsst (@i[u1] vi[wa . |
| 0oG-1Upce \

GIRIS

| CIKIS * |




78 Kurulum

1 Alternatifler icin, bkz. bélim Besleme kesme cihazinin segimi sayfa 43. Bu bélimdeki montaj
6rneginde, ayirma cihazi, strici modulu ile ayni bélme iginde degildir.

2 Blendajl kablo kullanilirsa (zorunlu degildir, ancak 6nerilir) ve blendaj iletkenligi faz iletkeninin
iletkenliginin < %50'sinden azsa, ayri bir PE kablosu (2a) veya topraklama iletkeni olan bir kablo (2b)
kullanin.

3 Blendajl kablo kullaniliyorsa kabin girisinde 360 derece topraklama yapilmasi 6nerilir. Girig kablosu
blendajinin diger ucunu veya dagitim panosundaki PE iletkenini topraklayin.

4 Giris ve ¢ikis giicl kablaj panelleri (segenek +H381)

5 Kabin girisinde 360 derece topraklama yapilmasi 6nerilir, bkz. sayfa 35.

6 Kablo blendajinin iletkenligi faz iletkeninin iletkenliginin < %50 ise ve kabloda simetrik olarak
olusturulmus topraklama iletkeni yoksa ayri bir topraklama kablosu kullanin (bkz. sayfa 57).

Ortak mod filtresi, bkz. sayfa 45.

8 du/dt filtresi (istege bagl, bkz. sayfa 1417).

9 Sirtct modulinin gercevesi kabin ¢ercevesine baglanmalidir. Bkz. bolim Kabin igindeki
topraklamanin diizenlenmesi, sayfa 34.

Not:

iletken blendaj disinda motor kablosunda simetrik olarak olusturulmus topraklama iletkeni varsa topraklama
iletkenini surlicu ve motor uglarindaki topraklama terminaline baglayin.

Asimetrik olarak olusturulmus motor kablosu kullanmayin. Dérdincu iletkeninin motor ucuna baglanmasi,
rulman akimlarini arttirir ve daha fazla asinmaya neden olur.

Giug¢ kablosunun baglanti prosediiri

uyulmamasi, fiziksel yaralanmalar veya olimlere yol agabilir ya da ekipman

2 UYARI! Giivenlik talimatlar bélumindeki talimatlara uyun. Talimatlara
/ hasar gorebilir.

1. Giris kablolarini kabinin igerisine sokun. Delikli plakadaki kablo blendajini 360°
topraklayin.

2. Girig kablolarinin kablo kiliflarini demet seklinde kivirin ve bunlarla birlikte tim ayrik
toprak iletkeni veya kablolari, giris guicu kablaj panelinin PE (topraklama) terminaline
baglayin.

3. Girig kablolarinin faz iletkenlerini, giris kablaj panelinin U1, V1 ve W1 terminallerine
baglayin. Sikma torklari igin, bkz. sayfa 34.

4. Motor kablolarini kabinin icerisine sokun. Delikli plakadaki kablo blendajini 360°
topraklayin.

5. Motor kablolarinin kablo kiliflarini demet seklinde kivirin ve bunlarla birlikte tim ayri
toprak iletkeni veya kablolari, ¢ikis glici kablaj panelinin PE (topraklama) terminaline
baglayin.

6. Motor kablolarinin faz iletkenlerini, ¢ikis kablaj paneline ait U2, V2 ve W2
terminallerine baglayin. Sikma torklari icin, bkz. sayfa 34.




Kurulum 79

Not: Giris ve ¢ikis gicl kablolari asagidaki resimde bulunan ¢apraz gizgilerle isaretlenmis
alanin iginde durmali, bu sekilde strict modull kabine takildigi zaman kablolarin
surtlinerek hasar gérmesi 6nlenmelidir.

ML,

b l :

>
=

- —U1, Vi, W1

102 mm (4 ing)

NN o SRR

[T

Kabin yan plakasi yerinde olmaksizin gérinum. A) Giris gucu kablolari igin delikli plakada
derecelik topraklama; B) Girig glictl kablaj panelinin topraklama barasi; C) Cikis glict kabl
delikli plakada 360 derecelik topraklama; D) Cikis glcu kablaj panelinin topraklama barasi
kablolari igin izin verilen alan.




80 Kurulum

Motor kablo blendajini motor tarafinda asagidaki gibi topraklayin:
* Motor terminali kutusunun girisinde 360 derece (1)

Sirucu modiuluniun kabine takilmasi

VAAN

UYARI! Glvenlik talimatlarina uyun, sayfa 71. Talimatlara uyulmamasi,
fiziksel yaralanmalar veya 6lumlere yol acabilir ya da ekipman hasar
gOrebilir.

Surlict moduilinu dikkatli bir sekilde tasiyin. Modulin, zemin Uzerinde
hareket ettirilirken ve kurulum ile bakim isi esnasinda yere diismediginden
emin olun: Destek ayaklarini, her bir ayaga asagi dogru biraz basarak (1,
2) ve kenara dondirerek agin. Mimkiin oldugunda, modull ayrica
zincirlerle Ustten tespitleyin.

Surldci modilini (A) yana yatirmayin. Surict moduli son derece agir
olup (160 kg [350 Ib]) agirhk merkezi yiiksektir. Modul yaklasik 5 derece
kadar yanlara egilirse devrilir. Egimli bir zemin Gzerinde modull
gbzetimsiz birakmayin. _

oy

\\\\\/ﬁ/




Montaj prosediiru

1. Sabitleme braketini strtici moduline takin.

Kurulum 81

M8x12 Altigen

2. Onceden giris kablaj paneline monte edilmis olan topraklama barasini siiriici
modulline takin.

M8x12 Altigen

—

| I—

3. Cikarma ve yerlestirme rampasini kabin tabanina iki vida kullanarak takin.

4. Sirdcl modulinin Ust ve alt sol yan taraf 6n kapaklarini ¢ikarin. M4x8 kombi vidalar,

2N-m.

5. Sdrucu modulind dikkatlice kabin icerisine tercihen bagka bir kiginin yardimiyla ittirin.




82 Kurulum

6. Kablaj panellerinin baralarini sirict modulu baralarina baglayin. kombi vidalar M12,
70 N-m (52 Ibf-ft).

7. Surlcu modulund kabine asagida gosterilen sekilde ve 84 sayfasindaki (G1
cercevesi) veya 85 sayfasindaki (G2 gergevesi) montaj cizimine gore Ustten ve alttan
takin.

Not: Vidalar moduilu kabin ¢ercevesine topraklar.

8. Harici kontrol birimine sahip Uniteler: Gii¢ kablosu boélimleri Gzerinde strlci
modulinin ¢ikarilan 6n kapaklarini yerine takin.
ic kontrol birimine sahip Uniteler (secenek +P905): Kontrol kablolarini kontrol birimine
bagladiktan sonra, surtici modullinin sékidlmus 6n kapaklarini gli¢ kablosu
kisimlarindaki yerlerine geri takin.




Kurulum 83




84 Kurulum

Suriicii modiiliniin kabine nasil takildigini gésteren montaj ¢izimi (G1 gercevesi)
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Kurulum 85

Suriicii modiiliiniin kabine nasil takildigini gésteren montaj ¢izimi (G2 gergevesi)
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86 Kurulum

Koruyucu kapagin modiil hava ¢ikigsindan soékiilmesi

JAN

akamaz ve slrucu asiri isinir.

UYARI! Kurulumdan sonra slriici modulinin tepesindeki koruyucu kapagi
sokin. Kapak sokilmezse sogutma havasi modul icinde serbest bir sekilde

Kontrol kablolarinin baglanmasi

Kontrol kablosu kurulum iglemine ait akis semasi (harici kontrol
birimi)

Adim

Gorev

Talimatlar igin, bkz. boliim

1

Kontrol birimine ait kapak tertibatini ¢ikarin.

Harici kontrol biriminin takiimasi, sayfa 90

2 Kontrol kablosu kelepge levhasini kontrol Kontrol kablosu kelepge levhasinin
birimine baglayin. baglanmasi, sayfa 88

3 Kontrol birimine istege baglh moddlleri (heniiz Kontrol birimi terminallerine kontrol kablolarinin
monte edilmemigse) kurun. baglanmasi, sayfa 93

4 Glg kaynagini ve fiber optik kablolari, kontrol Harici kontrol biriminin sdriictii moddiliine
birimi ve surlcl moduill arasina baglayin. baglanmasi, sayfa 88

5 Kontrol birimini duvara veya DIN rayina monte Harici kontrol biriminin takiimasi, sayfa 90
edin.

6 Harici kontrol kablolarini kontrol birimine ve Kontrol birimi terminallerine kontrol kablolarinin
istege bagli moddllere baglayin. baglanmasi, sayfa 93

7 Kontrol birimi kapak tertibatini tekrar takin. Harici kontrol biriminin takiimasi, sayfa 90

Kontrol kablosu kurulum iglemine ait akis semasi (i¢ kontrol birimi,
secenek +P905)

Adim

Gorev

Talimatlar igin, bkz. b6liim

1

Kabin iginde kontrol kablolarini yénlendirin ve
baglayin.

Dahili kontrol birimine sahip birimlere ait kontrol
kablosu bagdlanti prosediirii (se¢enek +P905),
sayfa 99




Kurulum 87

Harici kontrol biriminin kapak tertibatinin sokiilmesi
Kapak tertibati, istege bagli modullerin kurulmasi ve kontrol kablolarinin baglanmasi
oncesinde c¢ikariimalidir. Kapak tertibatini ¢gikarmak icin bu prosedurl izleyin. Sayilar,
asagidaki gizimleri gosterir.

Bir tornavidayla hafifce ¢ikintiya bastirin.

Alt kapak plakasini yavasca asagiya kaydirin ve gekerek gikarin.

Mevcutsa, panel kablosu baglantisini kesin.

Kapak tertibatinin Gst kisminda bulunan baglanti vidasini gikarin.

. Iki gikinti yardimiyla, kaidenin alt kismini dikkatle disari dogru gekin.

Kontrol kablolari baglandiginda, yukaridaki prosediri tersten uygulayarak kapagi geri

S

takin.
;
§
=il

=t bl ol (R
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88 Kurulum

Kontrol kablosu kelepge levhasinin baglanmasi

Kontrol kablosu kelepge levhasini kontrol biriminin tepesine veya tabanina dért vida ile
asagida gosterildigi sekilde baglayin.

0,7 N'-m
(6,2 Ibf-ing)

Harici kontrol biriminin sliriici moduline baglanmasi

konektdri tutun, kablodan tutarak gekmeyin. Fiberler kirlenmeye karsi son

/ UYARI! Fiber optik kablolari dikkatli tutun. Optik kablolari sékerken her zaman
A derece hassas olduklari igin fiber uglarina ¢iplak elle dokunmayin.

Sirici modilinden gelen fiber optik kablolari ve gli¢c kaynagi kablosunu devre karti
bdlmesindeki U delik icinden harici kontrol birimine asagdidaki sekilde takin:

1. Asagida gosterilen sekilde kontrol biriminin arka gergevesinden gegirin.
2. Fiber optik kablolari JRIB kart terminallerine takin.
3. Gilg kaynagi kablolarini JRIB kart terminallerine baglayin.

Baglanti tablosu
APOW JRIB
X3:1 X202: 1
X3:2 X202: 2
JINT JRIB
V1 V1

V2 V2
JGDR JRIB
V6 V6

V7 V7

4. APOW kablo topraklamasini, kontrol biriminin arka Ust ve tabanindaki topraklama
terminaline baglayin.




Kurulum 89

JRIB

3AUA0000038989




90 Kurulum

Harici kontrol biriminin takilmasi

Suarucu kontrol birimi, arka tarafindaki baglama delikleri icinden veya bir DIN ray kullanarak
montaj plakasina baglanabilir.

Harici kontrol biriminin duvara takilmasi
1. Sabitleme vidalarini duvara baglayin.

2. Birimi vidalara dogru kaldirin ve vidalari sikistirin.

VA

®
én
D
A
D@

M
®

3aua0000038989

Harici kontrol biriminin bir DIN rayi tizerine dik olarak takiimasi
1. Mandal (A) kontrol biriminin arka tarafina i¢ vida kullanarak sabitleyin.

2. Kontrol birimini raya asagida gosterildigi sekilde oturtun (B).

| Ve W

3aua0000038989




Kurulum 91

Kontrol biriminin bir DIN rayi tizerine dik olarak takilmasi
1. Mandallar (A) kontrol biriminin arka tarafina Gg¢ vida kullanarak sabitleyin.

2. Kontrol birimini raya asagida gdsterildigi sekilde oturtun (B).

3aua0000038989

istege bagh modiillerin takilmasi

Mekanik kurulum

Fieldbus adaptorleri, I/O uzatmalari ve pals enkoder arabirimleri gibi istege bagli moddller,
kontrol birimi Gzerindeki istege bagl modul yuvasina yerlestirilir. Kullanilabilir yuvalar igin, /
bkz. sayfa 27.

1. Kontrol birimi kapagini ¢ikarin.

2. Yuva konektorindeki koruyucu kapagi (varsa) gikarin.
3. Modulu dikkatle kontrol birimindeki yerine takin.

4. \Vidayi sabitleyin.




92 Kurulum

Not: EMC gerekliliklerini kargilamak ve moduliin diizgln sekilde ¢alismasi igin vidanin
diizguin sekilde monte edilmesi gerekmektedir.

Modiillerin kablo baglantilar

Ozel kurulum ve kablo baglantisi talimatlari igin uygun istege bagli moddil el kitabina
/ bakin. Kablolarin yénlendirilmesi igin, bkz. sayfa 93 .




1.

Kurulum 93

Kontrol birimi terminallerine kontrol kablolarinin baglanmasi

Kablolari asagidaki gosterilen sekilde kontrol birimine yénlendirin.

3. Bostaki teller igin 1si
gecmeli boru veya yahtim
bandi kullanin

Kelepgede kablonun dis korumasini
cikarin ve kablo blendajina ulasin.
Kelepgeleri 1,5 N-m (13 Ibf-ing) torkta sikin

2. Kelepge levhasindaki kontrol kablolarina ait blendajlari topraklayin. Blendajlar, kontrol

birimi terminallerine mimkun oldugunca yakin ve surekli olmalidir. Kelepgenin giplak
blendaja baski uygulayacagi sekilde kablonun yalnizca dig korumasini soyun. Blendaj
(6zellikle birden fazla blendaj oldugu zamanlarda) bir pabug ile sonlandirilabilir ve
kelepge levhasina vida ile baglanabilir. Blendajin diger ucunu bosta birakin veya
birkag nanofarad yuksek frekansli kondansator tGzerinden dolayl olarak topraklayin
(6rn. 3,3 nF / 630 V). Blendaj ayni topraklama hattinda ve ug noktalari arasinda énemli
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bir gerilim disisU yok ise, her iki ugtan dogrudan topraklanabilir. Baglantiyi
saglamlastirmak icin vidalar sikin.

3. lletkenleri kontrol biriminin ilgili sdkllebilir terminallerine baglayin. Bkz. balim
Jumper'lar, sayfa 96. Bostaki telleri sinirlamak icin siki gegcmeli boru veya yalitim
bandi kullanin.

Not: Bukulli sinyal kablosu giftlerini terminallere mimkun oldugunca yakin tutun. Donus
teli ile birlikte kablonun bukulmesi enduktif kuplajdan kaynaklanan kesintileri azaltir.




Varsayilan I/0 baglanti semasi

Notlar:

[...] ACQ810 standart pompa kontrol
programi (Fabrika varsayilanmakrosu) ile
varsaylilan ayari ifade eder. Diger
makrolar igin, bkz. Yazilim el kitabi.

*Toplam maksimum akim: 200 mA
Gosterilen kablolar yalnizca
demonstrasyon amachdir. Konektor ve
jumper kullanimi hakkinda daha fazla bilgi
metinde bulunmaktadir; ayrica bkz. bélim
Teknik veriler.

Kablo boyutlar ve sikma torklari:
XPOW, XRO1, XRO2, XD24:

0.5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Tork:

0.5 N'm (5 Ibf-ing)

XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG). Tork:
0.3 N'm (3 Ibf-ing)

Terminal basliklari ve jumper'larin
sirasi

[=H P
T 2| (2 kutuplu, 2,5 mm2)

" XRO1
2 (3 kutuplu, 2,5 mm?)

~

XRO2
(3 kutuplu, 2,5 mm?)

3]

XD24
(4 kutuplu, 2,5 mm?)

B w N -

DI/DIO topraklama segimi

=HE0E BHRH AR

XDI
(6 kutuplu, 1,5 mm?)

EEEEES

XDIO
(2 kutuplu, 1,5 mm?)

XAl
(7 kutuplu, 1,5 mm?)

Do oo =

% Al1, Al2
o
1 XAO
2 2
3 (4 kutuplu, 1,5 mm?)
4
E= T

XD2D
(3 kutuplu, 1,5 mm?)

XSTO (turuncu)
(4 kutuplu, 1,5 mm2)
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XPOW
Harici glic girisi [ +24VI 1
‘24VDC,1,6A | GND 2
XRO1, XRO2
Réle gikisi RO1 [Hazir] — HAYIR 1 103
250 VAC/30VDC ] COM 2
2A NC 3
Réle gikisi RO2 [Hata (-1)] —1_HAYIR 4
250 VAC/30VDC e COM 5
2A NC 6_IH®
XD24
+24 V DC* +24VD 1
Dijital giris toprak hatti DIGND 2
+24 V DC* +24VD 3 —
Dijital giris/cikis toprak hatti DIOGND 4
Toprak secim jumper'i Al
XDI
Dijital giris DI1 [Stop/Start] DI1 T ] —e
Dijital girig DI2 [Sabit hiz 1] DI2 2 —e
Dijital giris DI3 [Reset] DI3 3 —
Dijital giris DI4 DI4 4
Dijital giris DI5 [EXT1/EXT2 segimi] DI5 5
Start kilidi (0 = Stop) DIIL A
XDIO
[ Dijital giris/gikis DIO1 [Cikis: Hazir] [ DIO1 1T Q-
| Dijital giris/gikis DIO2 [Cikis: Calisiyor] | DIO2 2 ®
XAl
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2
Topraklama AGND 3
Analog giris Al1 (Akim veya gerilim, jumper Al1 ile Al1+ 4
segcilebilir) [Akim] [Hiz referansi 1] Al1- 5
Analog giris Al2 (Akim veya gerilim, jumper Al2 ile Al2+ 6
segcilebilir) [Akim] [Proses gercek degeri 1] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segim jumper'i Al1
AlI2 akim/gerilim secim jumper'i Al2
XAO
AO1+ 1
Analog ¢ikis AO1 [Akim] AT > :C)
AO2+ 3
Analog ¢ikis AO2 [Hiz rpm] AOD- 2 :O
XD2D
Sdricu - suricli baglantisi sonlandirma jumper'i T
B 1
Siiriicii - slriicti baglantisi. A 2
BGND 3
XSTO
OUT1 1 T _ ]
Guvenli moment kapatma. Sirlcinin baslamasi ouT2 2 N -\"
icin her iki devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁgd
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi

Bellek linitesi baglantisi
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Jumper'lar

DI/DIO topraklama segicisi (XD24 ve XDI arasinda bulunur) — DIGND'nin (DI1...DI4 dijital

girisleri icin topraklama) dalgalanip dalgalanmadigini veya DIOGND'ye (DI5, DIO1 ve
DIO2 igin topraklama) bagl olup olmadigdini belirler. Bkz. JCU yalitim ve topraklama
semasl, sayfa 124.

DIGND dalgalanirsa, DI1...Dl4 ortak giriglerinin XD24:2'ye baglanmasi gerekir. DI1...DI4

ortak girigleri NPN/PNP tipi oldugundan, ortak hat GND veya V. olabilir.

DIGND dalgalanmasi DIOGND'ye bagh DIGND
23 2§
38 38
4 4

& Ko

N =
N =

Al1 — Analog giris Al1'in akim veya gerilim girisi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
Edoo |A oo d|AM
Al2 Al2
1 1

Al2 — Analog giris Al2'nin akim veya gerilim girigi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7
Al Al
ed oo |Al2 oo d|Al2
1 1

T — Sdricu - suriict baglanti sonlandirma. Siricu baglantidaki son Gnite ise ACIK
konumunda olmalidir.

Sonlandirma ACIK Sonlandirma KAPALI

Edo |7 | =T
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JCU kontrol birimi (XPOW) harici gli¢ kaynagi

Kontrol birimi igin harici +24 V (minimum 1,6 A) glic kaynagi XPOW terminal bloguna
baglanabilir. Asagidaki durumlarda harici gi¢ kaynagi kullanimi dnerilir:

e slrdcinin ana beslemeye baglanmasinin ardindan uygulamanin hizli baslamasi

gereklidir

e giris gucl besleme baglantisi kesildiginde fieldbus iletisimi gereklidir.

Termistor girisi olarak DI5 (XDI:5)

Motor asiri sicaklik 6lgimu igin bu girise 1...3 PTC sensorleri baglanabilir.

Bir sensor Ug sensor

Motor \ “ ] X5 =

) o Motor L _

le/ . i P | XD24:1
H /H lB3nF

T l3,3 nF
2630V AC T T I>630VAC

Notlar:

Kablo blendajlarinin her iki ucunu dogrudan topraga baglamayin. Bir ugta kondansator
kullanilamiyorsa, blendajin bu ucunu baglamadan birakin.

Sicaklik sensoérlerinin baglanmasi, parametre ayariyla ilgilidir. Strtcunin Yazilim el
kitabr'na bakin.

Pt100 sensorleri, termistdr girisine baglanmamalidir. Bunun yerine, asagida
gosterildigi gibi bir analog giris ve bir analog akim ¢ikigi (JCU'da veya bir I/0O uzatma
moduliinde bulunur) kullanilir. Analog giris, gerilime gore ayarlanmalidir.

Bir Pt100 sensoérii Ug Pt100 sensérii
— = —{ A1+ (U) A O)
otor " o o
\‘ ‘ L R Motor — —— Al1- (U)
LK = . .
T L o
U N T T T | |
: 1 AOX (1) — —{ AOX (1)
AGND - —— AGND

l 3,3nF l 3,3nF
lz 630 VAC lz 630 VAC

/
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UYARI! JCU kumanda birimindeki termistor girisi IEC 60664'e gore

A yalitimadigindan, motor asiri sicaklik sensoéri baglantisi icin motorun elektrikli
parcalari ile sensor arasinda ¢ift ya da gticlendirilmis yalitim olmasi gereklidir.
Eger montaj bu sarti saglamiyorsa,

* 1/O kart terminalleri temasa karsi1 korunmalidir ve bagka bir ekipmana
baglanmamalidir veya

 sicaklik sensord I/O terminallerinden yalitiimig olmalidir.

Start kilidi (XDI:A)

Sdrdcindn baglamasini saglamak igin XDI:A terminali XD24:3 arasina jumper eklenmelidir.

Suriiciu-siirucii baglantisi (XD2D)

Sirdci-sirucl baglantisi, bir master ve birden fazla follower ile temel master/follower
iletisimini mimkadn kilan bir halkali zincirli RS-485 iletisim hattidir.

Bu terminal blogunun yaninda bulunan sonlandirma etkinlestirme jumper T (bkz.
yukaridaki Jumper'lar kismi), strici-suricl baglantisinin sonundaki sirtcilerde ACIK
seklinde ayarlanmalidir. Ara surUculerde jumper KAPALI konumuna ayarlanmalidir.

Kablo baglantilari igin blendajli blkimlu kablo ifti (~100 ohm, 6rnegin PROFIBUS uyumlu
kablo) kullaniimalidir. Yiksek dayaniklilik saglamak igin yiksek kalitede kablo kullaniimasi
Onerilir. Kablo mimkdn oldugunca kisa tutulmalidir, baglantinin maksimum uzunlugu 100
metredir (328 ft). Gereksiz ¢evrimlerden ve kablolarin gig¢ kablolarinin yakinindan
cekilmesinden (motor kablolari gibi) kaciniimalidir. Kablo blendajlar 78. sayfada gosterilen
sekilde slricu tzerindeki kontrol kablosu kelepce levhasina topraklanmalidir.

Asagidaki semada, surlcu-suricl baglantisi kablolamasi gésterilmistir.

T ssne P asne
I >630vAC —= L >e30vac —=
| |~ ~ ) - | |- o~ © |- N ]
- <| [a - | o] [<] [a] - <| [a
_— 4 _— P4 _— e
El XD2D o XD2D El XD2D
™ ™ ™
- ] ]
Sonlandirma Sonlandirma L Sonlandirma
ACIK KAPALI ACIK
JCU JCU JCU
Surdcu 1 Surdcu 2 Surdcu n

Givenli moment kapatma (XSTO)

Sdrucunun basglamasi igin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali olmahdir.
Varsayilan olarak terminal blogunda devreyi kapatacak jumper'lar bulunmaktadir. Strticliye
harici Glivenli moment kapatma devresi baglamadan 6nce jumper'lari gikarin. Bkz. sayfa 57.
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Dahili kontrol birimine sahip birimlere ait kontrol kablosu
baglanti prosediiru (secenek +P905)

1.

Kelepge levhasini, 6nden iki vidayla kontrol birimine baglayin, bkz.
Kontrol kablosu kelepge levhasinin baglanmasi, sayfa 88.

2. Henlz baglanmadiysa, istege bagl modulleri baglayin.
3. Kablolari strtcl kabininin icerisine sokun.

4. Kontrol kablolarini, kontrol biriminin altindan veya Ustiinden kontrol

kablosu kablo kanali boyunca yénlendirin.

. Kabin delikli levhasindaki dis kontrol kablosu blendajlarini 360°

topraklayin (6neri).

. Bulten 2'de Kontrol birimi terminallerine kontrol kablolarinin

baglanmasi altindaki 93. sayfada belirtilen kelepge levhasindaki
kontrol kablolarini topraklayin.

. lletkenleri kontrol biriminin ilgili sékulebilir terminallerine (bkz. sayfa 96)

baglayin. Bostaki telleri sinirlamak igin siki ge¢gmeli boru veya yalitim
bandi kullanin. Baglantiyi tespit etmek icin vidalari sikin.

Not: Bukull sinyal kablosu ¢iftlerini terminallere mimkin oldugunca
yakin tutun. D8nas teli ile birlikte kablonun bikilmesi endiktif
kuplajdan kaynaklanan kesintileri azaltir.

PC'ye baglanti yapiimasi
PC'yi kontrol birimine asagidaki sekilde baglayin:

ACQ810-04
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Kurulum kontrol listesi

Bu boliumun igindekiler

Bu bdliimde suricinin mekanik ve elektriksel donaniminin kurulmasi ile ilgili kontroller
bulunmaktadir.

Kurulum kontrol listesi

Kontrol listesini bagka biriyle birlikte gdzden gegirin.

UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 77. Talimatlara uyulmamasi,
fiziksel yaralanmalar veya 6lumlere yol acabilir ya da ekipman hasar
gorebilir

] Sunlan kontrol edin...

Kabin yapisi

[] | Strict modull kabine uygun sekilde baglanmigtir. (Bkz. bélim Kabin kurulumunun planlanmasi ve
Kurulum.)

[] | Mekanik baglantilar sikilmistir ve kirik degildir.

[] | Pargalar temizdir ve boyal yiizeyler giziimemigtir.

Kasa ile metal temasinda bulunan kabin kasasi ve pargalari (6rnegin kirisler, montaj plakalari
Uzerindeki bilesen sabitleme noktalari, kontrol birimi montaj plakasinin arkasi), yalitkan boya veya
malzeme ile kaplanmamistir.

[] | Koruma derecesi (IPxx)
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/]

Sunlan kontrol edin...

istege bagh siiriicii modiilleri ve diger bilesenler

] istege bagl modiillerin ve diger donanimin tipi ve sayisi dogrudur. istege bagh modiiller ve diger
donanim hasarli degildir.
] istege bagl modiiller ve terminaller dogru sekilde etiketlenmistir.
] istege bagl modiiller ve diger donanimin kabin igindeki ve kabin kapagindaki yerlesimi dogrudur.
] istege bagli modiiller ve diger donanimin montaji dogrudur.
Kabin montajinin dahili kablaji
[] | Anadevre:
* AC besleme girisi kablaji uygun.
» AC cikis kablaji uygun.
[] | Kablo tipleri, kesit alanlari, renkleri ve istege bagl isaretler dogru.
[] | Kablaj parazite karsi hassas degil. Kablolarin bukumlerini ve kablo glizergahlarini kontrol edin.
[] | Kablolarin cihazlara, terminal bloklarina ve strlcli modull devre kartlarina baglantisi:
« Kablo yeterince siki ¢gekilerek kablolar terminallere baglanmistir.
* Terminal zincirlerindeki kablo sonlandirmasi dogru sekilde yapilmistir.
* Ciplak iletkenler terminalden ¢ok uzakta olmayip, yetersiz bosluga veya temasa karsi koruma
kaybina neden olmamaktadir.
» JCU kontrol birimi strtici moduliine diizgun bicimde baglanmigtir.
» Kontrol paneli kablosu diizgiin bigimde baglanmistir.
[] | Kablolarin keskin kégelere veya agik ve gerilim gelen pargalara dedecek sekilde durup durmadigini
kontrol edin. Fiber optik kablolarin bikulme yarigapi en az 3,5 cm (1,38 ing¢) olmalidir.
[] | Terminal bloklarinin tipi, isaretleri, yalitim plakalari ve ¢apraz baglantilari dogrudur.

Topraklama ve koruma

[] | Modillerin ve diger ekipmanlarin topraklama renkleri, kesit alanlari ve topraklama noktalari devre
semalarina uygundur. Orgiiler igin uzun yollar kullaniimamistir.

[] | PE kablolari ve baralarin baglantilari yeterince sikidir. Kabloyu ¢ekerek gevseyip gevsemedigini
kontrol edin. Orgiiler igin uzun yollar kullaniimamigtir.

[] | Elektrikli donanim igeren kapaklar topraklanmistir. Uzun toprak hatti yoktur. EMC agisindan en iyi
sonug, diiz bakir 6rgi kullanarak elde edilir.

[] | Temas olasiligi olan fanlar kapaklidir.

[] | Kapaklarin iginde gerilim tagiyan pargalar, en az IP2x ile direk temasa karg! korunmalidir.

Etiketler

[] | Tip tanimlama etiketleri ve uyari ve talimat ¢ikartmalar, yerel yonetmeliklere uygun sekilde

hazirlanmis ve dogru sekilde yerlestirilmigtir.

Anahtarlar ve kapaklar

L]

Mekanik anahtarlar, ana ayirici anahtar ve kabin kapaklari diizgiin bigimde galismaktadir.

Kabi

nin kurulumu

L]

Sirlici kabini tabana, ayrica Ustten duvara veya tavana sabitlenmigtir.

L]

Ortam galisma kosullari, bolim Teknik veriler iginde verilen 6zellikleri kargilamaktadir.
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7] Sunlan kontrol edin...

[] | Soguma havasi siriicl kabininin iginde ve disinda serbestge akacaktir ve kabin iginde hava
sirkulasyonu mimkin olmayacaktir (hava tampon levhalari yerinde takilidir).

[] | Suricd bir yilin Gzerinde bir stre boyunca depoda kaldiysa: Siricinin DC baglantisindaki
elektrolitik DC kondansatérleri yenilenmistir. Bkz. sayfa 116.

[] | Suricu ve salt paneli arasinda yeterince buyik koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadir.

[] | Motor ve siiriicii arasinda yeterince biyuk koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadir.

[] | Tam koruyucu topraklama iletkenleri uygun terminallere baglanmistir ve terminaller sikigtiriimistir.
(Kontrol etmek igin iletkenleri ¢ekin.)

[] | Kabindeki ekipmanin mahfazalari, kabin koruyucu topraklama barasina uygun galvanik baglantiya
sahiptir; Baglanti noktalarindaki baglanti ylizeyleri ¢iplak (boyasiz) olup, baglantilar sikidir veya ayrik
topraklama iletkenleri kurulmustur.

[ ] | Besleme gerilimi srlicii nominal giris gerilimine uyuyor. Tip tanimlama etiketini kontrol edin.

[] | Girig glcl kablosu uygun terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller sikigtiriimigtir.
(Kontrol etmek igin iletkenleri ¢ekin.)

[] | Uygun AC sigortalari ve ana ayiricilar kurulmustur.

[] | Motor kablosu uygun terminallere baglanmistir, faz sirasi dogrudur ve terminaller sikistirimistir.
(Kontrol etmek igin iletkenleri ¢ekin.)

[] | Motor kablosu (ve eder varsa fren direng kablosu) diger kablolardan uzaga désenmistir.

[] | Motor kablosuna glg fakttri telafi kondansatéri baglanmamigtir.

[] | Kontrol kablolari (varsa) uygun terminallere baglanmistir ve terminaller sikistirilmigtir. (Kontrol etmek
icin iletkenleri ¢ekin.)

[] | Birsiriict baypas bagdlantisi kullanilacak ise: Motorun direkt gevrim-igi kontaktori ve suricl ¢ikig
kontaktori gerek mekanik olarak gerekse elektriksel olarak birbirine kilitlenmistir, bu durumda ayni
anda kapatilamazlar.

[] | Saricunin igindeki delikte alet, yabanci madde ve toz bulunmamaktadir.

[] | Motor baglanti kutusu kapagi ve tim korumalar yerindedir. Kabin kapaklari kapalidir.

Motor ve tahrik edilen ekipman calistirmaya hazirdir.
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Devreye alma

Bu boliumun igindekiler

Bu bolim kabine kurulu siricinin baslatma talimatlarina atifta bulunur.

Devreye alma proseduru

1. Sdrtcl kurulumunun Kurulum kontrol listesi boliimiindeki kontrol listesine gbre kontrol
edildiginden ve motor ve tahrik edilen ekipmanin ¢alistirmaya hazir oldugundan emin
olun.

2. Sdrtct modulinin kabin kurucusu tarafindan verilen devreye alma islemlerini
gerceklestirin.

3. Glcl acin ve surlclu Yazilim el kitabi iginde verilen devreye alma talimatlarina goére
surdcu kontrol programini ayarlayin.
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Bu boliumun igindekiler

Bu bdliimde striictideki hata tespit olanaklari anlatiimistir.

LED'ler

Bu tabloda stirlicii modulinin LED'leri anlatiimistir.

Kisaltmalarin

anlamlart: LED LED yaniyorken
JINT karti V204 (yesil) +5 V geriliminde kartta sorun yok.
V309 (kirmizi) Kullaniimiyor.
V310 (yesil) IGBT kontrol sinyalinin kapi siriict kontrol panellerine
aktarimi etkinlegtirilmistir.
BFPS karti V79 (yesil) +5 V geriliminde kartta sorun yok.

Uyari ve hata mesajlari

Kontrol programi uyari ve hata mesajlari ile ilgili agiklamalar, nedenler ve ¢ézimler igin,
Yazilim el kitabr'na bakin.
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Bu boliumun igindekiler

Bu bdliimde striicti modullne ait 6nleyici bakim talimatlari yer almaktadir.

Gecgerlilik

Bu bdliimde agiklanan surtict modulli degisimi, bélum Kurulum igindeki Rittal TS 8 drnek
kurulumu igin gecerlidir. Diger bakim talimatlarini geneldir.

Bakim araliklari

Eger dogru kosullarda montaji yapildiysa, surlict ¢ok az bakim gerektirir. Bu tablo ABB
tarafindan tavsiye edilen rutin bakim araliklari listelenmektedir.

Aralik

Bakim

Talimat

Her yil

Ana sogutma faninin ve devre
karti sogutma faninin,
terminallerin sikihginin, toz,
korozyon, besleme geriliminin
sicakligi ve kalitesinin kontrol
edilmesi.

Gerekirse, bakim yapin. Bkz. bélim
Kabin ve Sogutma blogu, sayfa 111.

Depolandiginda yilda bir

Kondansator yenileme

Bkz. bdlim Kondansatérlerin
yenilenmesi, sayfa 116.

3 yilda bir Fiber optik kablolarin Bkz. hata kayit. PPCC LINK hatalari
durumunun kontrol edilmesi tekrar ediyorsa, fiber optik kablolari
degistirin.
3 yilda bir Devre karti bdlmesi soguma Bkz. bélim Fanlar, sayfa 112.

fani
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9 yilda bir.

6 yilda bir, devamli calismada
ortam sicakhgi 40 °C'nin
(104 °F) lzerindeyse.

Ana sogutma fani degisimi

Bkz. bolim Fanlar, sayfa 112.

6 yilda bir

Her 3 yilda bir, ortam sicakhgi
40 °C ise (104 °F) veya surekli
agir yuke veya devamli
nominal yuke maruz kaliyorsa.

DC elektrolitik
kondansatorlerinin ve
bosaltma direnglerinin
degistiriimesi

ABB ile irtibata gegin.

9 yilda bir JINT karti ve diz kablo ABB ile irtibata gegin.
degisimi, BFPS karti, BGAD
karti ve JGDR karti degisimi
9 yilda bir Kontrol paneli pilinin Pil, kontrol panelinin arka kisminda

degistiriimesi.

bulunmaktadir. Yeni bir CR 2032 pil ile
degistirin.

Bakimla ilgili daha ayrintili bilgi igin, yerel ABB Servisi temsilcinize danisin. internette
http://www.abb.com/drivesservices sitesine gidin.

Kabin

Kabinin i¢ kisminin temizlenmesi

fiziksel yaralanmalar veya olimlere yol acabilir ya da ekipman hasar

: 2 UYARI! Gulvenlik talimatlarina uyun, sayfa 71. Talimatlara uyulmamasi,

gorebilir.

UYARI! Anti-statik hortum ve nozula sahip bir elektrikli stiptirge kullanin. Normal

bir elektrikli siplrgenin kullaniimasi, devre karti hasarina yol agabilecek statik
Az

bosalmalar olusturur.

1. Sdrdclnln gug hatti baglantisinin kesildiginden ve Kurulum ve bakim glivenligi (sayfa
12) b6limunde anlatilan tam diger 6nlemlerin dikkate alindigindan emin olun.

2. Gerekirse kabinin i¢ini yumusak bir firca ve elektrikli siipiirge ile temizleyin.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drivesservices
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Sogutma blogu

Modiil sogutma blogu kanatlar Gizerinde sogutma havasindan kaynaklanan toz birikir.
Sogutma blogunun temiz olmamasi durumunda surlcu asiri sicaklik uyarisi ve hata verir.

Sogutma blogunun i¢ kisminin temizlenmesi

fiziksel yaralanmalar veya 6lumlere yol agabilir ya da ekipman hasar

2 2 UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 77. Talimatlara uyulmamasi,
gorebilir.

UYARI! Anti-statik hortum ve nozula sahip bir elektrikli sipUrge kullanin. Normal

bir elektrikli sipurgenin kullaniimasi, devre karti hasarina yol agabilecek statik
Az

bosalmalar olusturur.

1. Sdrtcindn gug hatti baglantisinin kesildiginden ve Kurulum ve bakim giivenligi (sayfa
12) béliminde anlatilan tim diger 6énlemlerin dikkate alindigindan emin olun.

Surlict modilinin tutma levhasina ait baglanti vidalarini sékin.
Tutma levhasini gikarin.

Acikliktan sogutma blogunun i¢ kismina vakum uygulayin.

o &~ DN

Basin¢li havayi agikliktan yukari dogru uygulayin ve ayni anda siricl modalinin Ust
kismindan vakum uygulayin.




112 Bakim

Fanlar

Gergek kullanim émri fanin ¢alisma siresi, ortam sicakligi ve toz yogunluguna baglidir.
Ayrica sogutma faninin galisma suresini gosteren gercek sinyal icin Yazilim el kitabi'na
bakin. Fan degisiminden sonra galisma suresi sinyalini sifirlamak igin, litfen ABB ile
irtibata gegin.

Degistirilecek fanlar ABB’den temin edilebilir. ABB tarafindan belirtilen yedek parcalar
disinda baska parga kullanmayin.

Devre karti bolmesi sogutma faninin degistirilmesi

fiziksel yaralanmalar veya 6limlere yol agabilir ya da ekipman hasar

2 2 UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 771. Talimatlara uyulmamasi,
gorebilir.

1. Surtcl modulinu kabinden bdlum Sdrtici moddiliiniin degistiriimesi, sayfa 114 iginde
gosterilen sekilde ¢ikarin.

Fan mahfazasindan baglama vidasini sékun.
Fanin gl¢ besleme kablosunu gikarin.

Yeni fani yukaridaki islem sirasini tersten uygulayarak takin.
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Ana sogutma fanlarinin degistirilmesi

fiziksel yaralanmalar veya 6limlere yol agabilir ya da ekipman hasar

2 2 UYARI! Guvenlik talimatlarina uyun, sayfa 77. Talimatlara uyulmamasi,

gorebilir.

© N o o~ w DN

Surlict modilini kabinden bolim Sirdci moddliiniin degistiriimesi, sayfa 114 iginde
gOsterilen sekilde ¢ikarin.

Althgin destek ayaklarini agin.

Fan tertibati levhasini sabitleyen iki viday! gevsetin.

Fan tertibati levhasini agagi dogru egin.

Fanlarin glic besleme kablolarini gikarin.

Surlicl modulinden fan tertibatini ¢ikarin.

Fan(lar)in sabitleme vidalarini gevsetin ve montaj plakasini fan(lar)dan g¢ikarin.

Yeni fan(lar)1 yukaridaki igslem sirasini tersten uygulayarak takin.

N
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Surucu modulunun degistirilimesi

UYARI! Gulvenlik talimatlarina uyun, sayfa 71. Talimatlara uyulmamasi,
iziksel yaralanmalar veya élumlere yol agabilir ya da ekipman hasar
fiziksel I I Oluml I bili da eki h
. gorebilir.

Suruct modulind dikkatli bir sekilde tagiyin. Modulin, zemin Gzerinde hareket
ettirilirken ve kurulum ile bakim isi esnasinda yere dismediginden emin olun:
Destek ayaklarini, her bir ayaga asagi dogru biraz basarak (1, 2) ve kenara
dondurerek agin. Mimkinse, modili zincirlerle de tespitleyin.

Sirldci modilini (A) yana yatirmayin. Siriici moduli son derece agir
olup (160 kg [350 Ib]) agirhk merkezi yiiksektir. Modl yaklasik 5 derece
kadar yanlara egilirse devrilir. Egimli bir zemin Gzerinde modulu
g0Ozetimsiz birakmayin.

2
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1. Sdrdclndn gug hatti baglantisinin kesildiginden ve Kurulum ve bakim glivenligi (sayfa
12) béliminde anlatilan tim diger 6nlemlerin dikkate alindigindan emin olun.

2. Suricu modiilline ait sol st ve alt 6n kapaklarini sabitleme vidalarini sékerek ¢ikarin.
M4x8 kombi vidalar, 2 N- m.

3. Girig kablaj panelinden surict moduili baralari baglantisini kesin. Kombi vida M12, 70
N-m (52 Ibf-ft).

4. Cikis kablaj panelinden surict modull baralari baglantisini kesin. Kombi vida M12,
70 N-m (52 Ibf-ft).

5. Sdrtct modilind, on destek ayaklarinin Ustiinden ve arkasindan kabine baglayan
vidalarini sokin.

Cikarma rampasini kabin tabanina iki vidayla baglayin.

Guc¢ besleme kablosu ve fiber optik kablolarin harici kontrol biriminden ayirin ve kivirip
strdct modulindn tepesine koyun. Bir dahili kontrol biriminiz (+P905) varsa, strlcu
moduliinden kontrol birimini, istege bagli modiillerin altindaki baglama vidalarini
sOkerek ayirin ve kontrol birimini ve kablolarini bir tarafa dondurtn. (Alternatif olarak,
kelepge levhasini ¢ikarin ve kontrol biriminden kablolari sékin.)
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8. Sdrucu modilunl dikkatlice kabin igerisinden tercihen bagka bir kisinin yardimiyla
cekin.

9. Yeni modili takmak icin yukaridaki islem sirasini tersten uygulayin.
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Kondansatorler

Surlcunidn DC ara devresinde birkag elektrolitik kondansator kullaniimaktadir. Kullanim
omdrleri stirGctniin ¢galisma zamani yiklenme miktari ve ortam sicakligina baglidir.
Kondansatorin émriu ortam sicakligi disurulerek uzatilabilir.

Bir kondansatoér arizasini énceden tahmin etmek mimkun degildir. Genellikle kondansator
arizasinin ardindan birim hasar gorir ve giris kablosu sigortasi arizalanir veya hata ile
acma durumu gercgeklesir. Eger kondansator arizasi oldugundan stipheleniyorsaniz, ABB
ile irtibata gecin. Yedek kondansatérleri ABB'den temin edebilirsiniz. ABB tarafindan
belirtilen yedek pargalar disinda baska parga kullanmayin.

Kondansatoérlerin yenilenmesi

Sirdcl bir yil veya daha fazla sire boyunca depolandiysa kondansatdérler yenilenmelidir.
Uretim tarihinin bulunmasi ile ilgili bilgi igin, bkz. sayfa 29. Yenileme talimatlari igin, bkz.
DC baglantisindaki elektrolitik DC kondansatérlerine sahip déniistiiriictii mod(illeri,
kondansatér yenileme talimatlari (3BFE64059629 [ingilizce])

Bellek uinitesi

Bir stirtici moduli degistirildiginde, bellek Gnitesini arizali stiriici moduliinden yeni
module aktararak parametre ayarlari korunabilir. Bellek Gnitesi JCU kontrol birimi icindedir,
bkz. sayfa 26.

UYARI! Sdrtct modualinde enerji varken bellek Gnitesini ¢cikarmayin veya
takmayin.

Acilmasinin ardindan surlcu bellek Unitesini tarayacaktir. Algilanan farkl uygulama
programi veya farkli parametreler ayarlari strlcliye kopyalanir. Bu biraz zaman alabilir.
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Teknik veriler

Bu boliumun igindekiler

Bu bolim degerler, boyutlar ve teknik gereklilikler gibi strticl teknik 6zelliklerini ve CE ve
diger isaretlerin gerekliliklerinin karsilanmasi igin gerekli hiktmleri icerir.

Degerler

400 ve 480 V AC (50 Hz ve 60 Hz) ile beslenen surtict modillleri icin dederler asagida
verilmistir.

Siricii tipi Kasa Giris Cikis degerleri
ACQ810-04... |tipi | degerler Nominal IEC M2/M3 UL NEMA
i

Iin Iy Icont Imaks / P (kW) 1 P (hp)

A A A A A U,=400 V A U,=480 V
-377A-4 G1 377 377 387 470 387 200 361 300
-480A-4 G1 480 480 500 560 492 250 477 400
-570A-4 G1 570 570 580 680 580 315 515 450
-634A-4 G1 634 634 650 730 650 355 590 500
-700A-4 G2 700 700 710 850 710 400 697 600
-785A-4 G2 785 785 807 1020 807 450 807 700
-857A-4 G2 857 857 875 1100 875 500 807 700

00581898
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N Normal giris akimi (rms)

LN Nominal ¢ikis akimi. Her 5 dakikada 1 dakika boyunca %110 asiri yiike izin verilmektedir.

leont | ASIN ylk kapasitesi olmayan surekli rms ¢ikis akimlari

Maksimum c¢ikis akimi. Kalkista 10 saniye suresince, diger durumlarda sirticu sicakliginin izin verdigi
sureyle.

/ maks

U, Besleme gerilimi

P Tipik motor glict

Not 1: Degerler 40°C (104°F) ortam sicakhdi icin gecerlidir.

Not 2: Tabloda belirtilen nominal motor guictine ulagmak i¢in, suriiciniin nominal akiminin nominal motor
akimindan yliksek veya ona esit olmasi gerekir.

Sdrici, motor ve disli kombinasyonunun segiminde ABB tarafindan saglanan DriveSize boyutlandirma
aracinin kullaniimasi onerilir.
Deger kaybi

Yukarida belirtilen surekli ¢ikis akimlari asagidaki kosullar igin gegerlidir:
¢ e« ortam sicakligi +40°C'den (+104°F) fazla
* slirlict deniz seviyesinden 1000 m (3280 ft) veya daha ylksekte kurulu.

Not: Nihai deger kaybi faktord, tim gecerli deger kaybi faktorlerinin carpimidir.

Ortam sicakhigi deger kaybi

+40...55 °C (+104...131 °F) sicaklik araliinda nominal ¢ikis akimi, eklenen her 1 °C
(1,8°F) icin asagidaki sekilde % 1 duser. Cikis akimi, deger tablosunda verilen akimin
deger kaybi faktoru ile carpilmasiyla hesaplanir..

Deger kaybi faktort

1,00
0,85
+40°C +55°C  Ortam sicakligi
+104°F +131°F
Siiriicii tipi Siirekli rms cikis akimi /o ,¢ (A)
ACQ810-04... T =45°C (+113°F) | T =50°C (+122°F) T =55°C (+131°F)
-377A-4 368 348 329
-480A-4 475 450 425
-570A-4 551 522 493
-634A-4 618 585 553
-700A-4 675 639 604
-785A-4 767 726 686
-857A-4 831 788 744

00581898

Yiikseklige bagli nominal deger kaybi

Deniz seviyesinin 1000 - 4000 m (3300 - 13123 ft) Gzerindeki yUksekliklerde deger kaybi
her 100 m (328 ft) icin %1'dir. Daha dogru deder kaybi icin DriveSize PC aracini kullanin.
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Sigortalar (IEC)
Ultrarapid (aR) sigortalar

Siirucii tipi| Girig Sigorta
:«fQMO- akimi A A%s v Uretici Tip DIN 43620 | Boyut

A ==
-377A-4 380 630 490000 690 Bussmann 170M6810D DIN2
-480A-4 490 800 490000 690 Bussmann 170M6812D DIN3
-570A-4 570 1000 985000 690 Bussmann 170M6814D DIN3
-634A-4 640 1000 985000 690 Bussmann 170M6814D DIN3
-700A-4 690 1250 2150000 690 Bussmann 170M8554D DIN3
-785A-4 790 1400 2700000 690 Bussmann 170M8555D DIN3
-857A-4 860 1400 2700000 690 Bussmann 170M8555D DIN3
Not 1: Ayrica bkz. Termik asiri ylik ve kisa devre korumasinin uygulanmasi, sayfa 55.
Not 2: Cok kablolu sistemlerde faz basina yalnizca bir sigorta takin (iletken basina bir sigorta takmayin).
Not 3: Onerilen degerlerin iizerinde sigortalar kullaniimamalidr.
Not 4: Sigorta degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini agmiyorsa, baska
ureticilerin sigortalari da kullanilabilir.
Not 5: UL sigortalar igin, ABB ile irtibata gegin.

00581898
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Boyutlar, agirliklar ve bos alan gereklilikleri

Siiriici tipi HA1 H2 w1 w2 D1 D2 Agirhk 1
ACQ810-04| mm mm mm mm mm mm kg
-377A-4 1462 1560 305 329 505 515 161
-480A-4 1462 1560 305 329 505 515 161
-570A-4 1462 1560 305 329 505 515 161
-634A-4 1462 1560 305 329 505 515 161
-700A-4 1662 1710 305 329 505 515 199
-785A-4 1662 1710 305 329 505 515 199
-857A-4 1662 1710 305 329 505 515 199
Sirici tipi H1 H2 w1 w2 D1 D2 Agirlik 1
ACQ810-04

ing ing in¢ in¢ inc inc Ib
-377A-4 57,56 61,42 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-480A-4 57,56 61,42 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-570A-4 57,56 61,42 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-634A-4 57,56 61,42 12,01 12,95 19,88 20,28 355
-700A-4 65,43 67,32 12,01 12,95 19,88 20,28 439
-785A-4 65,43 67,32 12,01 12,95 19,88 20,28 439
-857A-4 65,43 67,32 12,01 12,95 19,88 20,28 439
H1 Temel Gnitenin ylksekligi.
H2 istege bagli kablaj panellerine sahip tnitenin yiiksekligi (+H381).

Not: Altliksiz secenekte (+H354) Unite yuksekligi 125 mm [4,92 in¢] dugUktdr.

WA1 Temel Unitenin genisligi.
W2 istege bagli kablaj panellerine sahip tnitenin genisligi (+H381).
D1 Temel nitenin derinligi.
D2 istege bagli kablaj panellerine sahip tinitenin derinligi (+H381).
Agirhk Altlik bulunan temel tinitenin agirligi. llave segeneklerin agirliklar
asagidaki tabloda gosterilmistir. Segeneklerin agirliklari, kurulan diger
segeneklere gore degisiklik gosterir.
OH354 | H381 Agirlik (G1) Agirlik (G2)
kg Ib kg Ib
X -7 -15 -7 -15
X +30 +66 +30 +66

Sdrucu modull etrafindaki bog alan gereklilikleri igin, bkz. sayfa 40.
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Kayiplar, sogutma verileri ve gurultu

Siricii tipi Kasa tipi Hava akisi Is1 yayilimi Giriilta
ACQ810-04... m3/saat ft3/dak W dB(A)
-377A-4 G1 1200 707 4403 72
-480A-4 G1 1200 707 5602 72
-570A-4 G1 1200 707 6409 72
-634A-4 G1 1200 707 8122 72
-700A-4 G2 1200 707 8764 72
-785A-4 G2 1200 707 9862 72
-857A-4 G2 1420 848 10578 71

Gugc kablolari igin terminal ve gegisli veriler

Maksimum kabul edilen kablo boyutu 4 x (3 x 240) mm?2 veya 4 x (3 x 500 AWG).
Baralarin surtici modull giris ve ¢ikis baralarina baglanmasina iliskin vida boyutu: M12,
sikma torku 50...75 N-m.

istege bagh kablaj panelleri bulunan iiniteler (+H381)

Maksimum kabul edilen kablo boyutu 4 x (3 x 240) mm?2 veya 4 x (3 x 500 AWG). Kablaj
panelleri surict modull baralarina, 30 N-m (20 Ibf-ft) sikma torkuna sahip M12 serpress
somunlarla baglanir.

Girig, motor ve fren direng kablo terminali boyutlari ve sikma torklari asagida verilmistir.

U1, v1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-, R+, R- Topraklama barasi
Vida Sikma torku Vida Sikma torku
N-m N-m
M12 50...75 M10 30...44
U1, v1, W1, U2, V2, W2, UDC+, UDC-, R+, R- Topraklama barasi
Vida Sikma torku Vida Sikma torku
Ibf-ft Ibf-ft
1/2 37...55 3/8 22..32

iki delikli 1/2 in¢ ¢apl kablo pabuglari kullanilabilir.

istege bagh kablaj panelleri bulunmayan iiniteler (+H381 yok)
istege bagli kablaj panelleri bulunmayan Uniteler (segcenek +H381 secili degil), yalnizca
Ozel kablo pabugclari ve ilave yalitim ile maksimum kablo boyutu (4 x (3 x 240) mm2
veya 4 x (3 x 500 AWG) kullanilabilir. Ayrintili bilgi icin, yerel ABB temsilciniz ile irtibata gegin.
Kontrol kablolari i¢in terminal verileri

Bkz. sayfa 95.
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Elektrik sebekesi ozellikleri

Gerilim (U,)

Nominal kosullarda kisa
devre akimi (IEC 60439-1)
Frekans

Dengesizlik

380...500 VAC 3 faz + %10
Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugu zaman 65 kA

48 - 63 Hz, maksimum degisim hizi %17/sn
Maks. Nominal fazdan, faz giris gerilimine £ %3.

Temel gii¢ faktorii (cos phiq) 0,98 (nominal yiikte)

Motor baglanti verileri

Motor tipleri
Gerilim (Uy)
Frekans

Frekans ¢oziinurlugii
Akim

Alan zayiflama noktasi
Anahtarlama frekansi

Onerilen maksimum motor
kablosu uzunlugu

Asenkron AC endiiksiyon motorlari
0 - U4, 3 fazli simetrik, alan zayiflama noktasinda ymaks

DTC modu: 0 - 3,2 - f. Maksimum frekans 500 Hz (120 Hz, du/dt veya sinUs
filtresi ile). YUksek frekanslarda diisiik motor gurtltist modu 6nerilir (ayrica
bkz. Yazilim el kitabi).

fy: alan zayiflama noktasinda frekans; Uy: elektriksel gui¢ sistemi gerilimi; Uy,
nominal motor gerilimi; f,,: nominal motor frekansi

0,01 Hz

Bkz. bélum Degerler .
0...500 Hz

3 kHz (tipik)

DTC kontrolii Skaler kontrol

300 m (984 ft) 300 m (984 ft)

Not: 100 m'den (328 ft) daha uzun motor kablosuna izin verilir, ancak bu
durumda Kategori C3'e ait EMC Direktifi gereklilikleri karsilanamayabilir.

Kontrol birimi (JCU-21) baglanti verileri

Gic beslemesi

Role cikiglari RO1...RO2
(XRO1 ... XRO2)

+24 V cikis

(XD24)

Dijital girisler DI1...DI5
(XDI:1 ... XDI:5)

Start kilidi girisi DIIL
(XDI:A)

24V (+%10) DC, 1,6 A
Sirtcunln gug¢ Unitesinden veya XPOW konektoru araciligiyla harici glic

beslemesinden saglanir (dis 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm2).

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?2
250VAC/30VDC,2A
Varistorler ile korunur

Not: 2000 metre (6562 ft) ile 4000 metre (13123 ft) arasi rakimdaki kurulum

yerlerinde, 48 V Uzeri gerilimde bir réle ¢ikisi kullanildiginda, Koruyucu Asiri
Alcak Gerilim (PELV) gereklilikleri kargilanmaz.

Konektor disi 5 mm, kablo boyutu 2,5 mm?2

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2
24 V mantik seviyeleri: “0" <5V, “1">15V
Rin: 2,0 kohm

Giris tipi: NPN/PNP (DI1...DI4), NPN (DI5)
Filtreleme: 0,25 ms

Alternatif olarak, 1...3 PTC termistorleri igin giris olarak DI5 (XDI:5)
kullanilabilir.

“0” > 4 kohm, “1” < 1,5 kohm

Imaks: 15 MA

Kablo boyutu 1,5 mm?

24 V mantik seviyeleri: “0" <5V, “1">15V
Rin: 2,0 kohm

Giris tipi: NPN/PNP

Filtreleme: 0,25 ms
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Dijital girisler/cikiglar DIO1
ve DIO2 (XDIO:1 ve XDIO:2)
Parametre ile giris/cikis mod
segimi.

DIO1, 24 V seviyesi kare
dalga sinyali (sintsoidal veya
bagka dalga formu
kullanilamaz) i¢in frekans girisi
(0...16 kHz) olarak
yapilandirilabilir. DIO2, 24 V
seviyesi kare dalga frekans
cikigi olarak yapilandirilabilir.
Bkz. Yazilim el kitabi,
parametre grubu 12.

Analog girigler +VREF ve
-VREF igin referans gerilim
(XAI:1 ve XAl:2)

Analog girigler Al1 ve Al2
(XAl:4 ... XAl:7).

Jumper'lar ile akim/gerilim girig
modu seg¢imi. Bkz. sayfa 96.

Analog cikiglar AO1 ve AO2
(XAO)

Siiriicii - suriicii baglantisi
(XD2D)

Giivenli moment kapatma
baglantisi (XSTO)

Kontrol paneli / bilgisayar
baglantisi

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

Giris olarak:

24 V mantik seviyeleri: “0" <5V, “1">15V
Rin: 2,0 kohm

Filtreleme: 0,25 ms

Cikis olarak:
Yardimci gerilim ¢ikisi tarafindan 200 mA ile sinirlanan toplam ¢ikis akimi
Cikis tipi: Agik yayici

DGND

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
10V 2%1 ve =10 V +%1, Rigaq > 1 kohm

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Akim girisi: —=20...20 mA, Rj,. 100 ohm
Gerilim girigi: —10...10 V, Rj,: 200 kohm
Diferansiyel girisleri, ortak mod +20 V

Kanal basina érnekleme arahgi: 0,25 ms
Filtreleme: 0,25 ms

Cozunurlik: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam élcek araliginda %1

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?2
0...20 mA, Rigaq < 500 ohm

Frekans aralhidi: 0...800 Hz

Cozunirlik: 11 bit + isaret bit'i

Hata: tam o6lgek araliginda %2

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?
Fiziksel katman: RS-485
Jumper ile sonlandirma

Konektor disi 3,5 mm, kablo boyutu 1,5 mm?

Sdrlcinin baslamasi icin her iki baglanti (OUT1 - IN1 ve OUT2 - IN2) kapali
olmalidir

Konektor: RJ-45

Kablo uzunlugu <3 m




124 Teknik veriler

Yalitim ve topraklama
semasi

Verim
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O1INO
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O1COM
OTNC
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O2NC
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DIO1
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VREF+
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AT+
Al1-
A2+
Al2-

AOT+
AO1-
AO2+
AO2-

oo

wlnof =]

el

Ground

Common mode voltage
between channels + 20 V

-

1 YvYyvyy vy

Koruma derecesi

Nominal gii¢ seviyesinde yaklasik %98

Ortam kosullan

istege bagli kablaj panelleri olmaksizin IPOO (UL tipi acik). Istege bagh kablaj
panellerine sahip IP20 (UL tipi agik) (+H381).

Not: IP20 koruma derecesi, giris glici kablolarinin modulln tGzerine monte
edilmis lastik rondeladan gegirilerek takilmasini gerektirir.

Sirtctnin ortam kosullari sinirlari asagida verilmistir. Stricl 1sitmali, kapali,
kontrolli bir ortamda kullaniimahidir.

Caligma
sabit kullanim igin
kurulu

Depolama
koruyucu paket igcinde

Nakliye
koruyucu paket igcinde

Kurulum yerinin rakimi

0 - 4000 m (0 - 13000 ft)
(IT sebekesi: 2000 m
[6560 ft]), 1000 m

(3280 ft) Gzerinde deger
kaybi: %1 /100 m

(328 ft).

Bkz. bélim Deger kaybi
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Hava sicakhgi

-15 - +55°C

(5-131°F). Donma
olmamalidir. Bkz. bélim
Deger kaybi .

-40 - +70°C
(-40 - +158 °F)

-40 - +70°C
(-40 - +158 °F)

Bagil nem

%5 - 95

Maks. %95

Maks. %95

Yogusma olmamalidir. Korozyona neden olan gazlarin bulunmasi durumunda

maksimum izin verilen bagdil nem %60 oranindadir.

Kirlilik diizeyleri (IEC 60721-

3-3, IEC 60721-3-2,

lletken toz olmamalidir.

Kimyasal gazlar:

Kimyasal gazlar:

Kimyasal gazlar:

IEC 60721-3-1) Sinif 3C2 Sinif 1C2 Sinif 2C2
Kati maddeler: Kati maddeler: Kati maddeler:
Sinif 382 Sinif 1S3 Sinif 2S2
Atmosfer basinci 70 - 106 kPa 70 - 106 kPa 60 - 106 kPa

0,7 - 1,05 atmosfer

0,7 - 1,05 atmosfer

0,6 - 1,05 atmosfer

Titresim (IEC 60068-2-6.
Test Fc)

Maks. 0,1 mm (0,004 ing)
(10 - 57 Hz),

maks. 10 m/s2 (33 ft/sz)
(57 - 150 Hz) sinuzoidal

Maks. 1 mm (0,04 ing)
(5-13,2 Hz),

maks. 7 m/s? (23 ﬂ/sz)
(13,2 - 100 Hz) sinlsoid

Maks. 3,5 mm (0,14 ing)
(2-9 Hz),

maks. 15 m/s? (49 ft/sz)
(9 - 200 Hz) sinusoid

Sarsinti (IEC 60068-2-27)

Kullanilamaz

Maks. 100 m/s2
(330 ft./s?), 11 ms

Maks. 100 m/s2
(330 ft./s2), 11 ms

Serbest diigme

Kullanilamaz

100 kg (220 Ib) Gizeri
agirliklar igin 100 mm (4 ing)

100 kg (220 Ib) Gizeri
agirliklar icin 100 mm (4 ing)

Malzemeler

Siriicii muhafazasi

Ambalaj
Elden Cikarma

« PC/ABS 2,5 mm, renkli NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420 C)

* sicak daldirmali ¢inko kapli ¢elik sac 1,5 - 2,5 mm, kaplama kalinhgi
100 mikrometre, renk NCS 1502-Y
Kontrplak ve karton, bantlar PP.
Sirtcu enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin yeniden donisimu
yapilmasi gereken ham maddeler icermektedir. Paket materyalleri cevreye
uyumlu ve doénustirilebilir 6zelliktedir. Tim metal pargalar donastarilebilir.
Plastik parcalar ya dénusturilebilir ya da kontrollt sartlar altinda yerel
yonetmelikler uyarinca yakilabilir. DonUstirilebilir pargalarin gogu
donastarilebilir isaretiyle isaretlenmigtir.

Dénlstirme yapmak mimkin degilse, elektrolitik kondansatorler ve basili
devre kartlari harig tim pargalar topraga gémiilebilir. DC kondansatorler (C1-
1 - C1-x) AB’de tehlikeli atik olarak siniflandirilacak kursun igeren elektrolit ve
basili devre kartlari icermektedir. Yerel yonetmeliklere uygun olarak
cikartilmal ve kullaniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha detayli dénlgstiirme talimatlari
icin, litfen yerel ABB distribltorinuz ile irtibata gegin.

Yururlukteki standartlar

EN 61800-5-1:2007

EN 60204-1:2006

EN 60529:1992 (IEC 60529)

IEC 60664-1:2007

Siirlict asagidaki standartlara uygundur. Avrupa Diisik Gerilim Direktifine
uygunluk asagidaki standartlara gore tasdik edilmistir:

EN 61800-5-1 ve EN 60204-1.
Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ stirticti sistemleri. Boliim 5-1: Giivenlik
gereklilikleri — elektriksel, termik ve enerji
Makine giivenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. Béliim 1: Genel
gereklilikler. Uygunluk gerektiren hiilkiimler: Makinenin nihai montajcisi
asagidakilerin kurulumundan sorumludur

- acil stop cihazi
- besleme kesme cihazi

- kabin iginde IPQO0 siriici modulu.
Muhafazalar tarafindan saglanan koruma derecesi (IP kodu)

Ddgtik gerilim sistemlerinin igindeki teghizat i¢in yalitim koordinasyonu.
Boéliim 1: Temel bilgiler, gereklilikler ve testler.
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EN 61800-3:2004 Ayarlanabilir hizli elektrikli gii¢ sirtict sistemleri. Bélim 3: EMC gereklilikleri
ve 6zel test ybntemleri

EN 61800-5-2:2007 Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ sirtici sistemleri. Béliim 5-2: Giivenlik
gereklilikleri — Islevsel

UL 508C (2002) Glvenlik, Glig¢ Déniistim Techizati icin UL Standardi, ikinci baski

CSA C22.2 No. 14-05 End(istriyel kontrol ekipmani

CE isareti

Unitenin, Avrupa Dusiik Gerilim ve EMC Direktifleri (2006/95/EC Direktifi ve 2004/108/EC
Direktifi) hikiimlerine uygun oldugunu belirtmek amaciyla surlctlerde CE isareti
bulunmaktadir.

Avrupa Duisuk Gerilim Direktifi ile Uyumluluk

Avrupa Duguk Gerilim Direktifine uygunluk EN 61800-5-1 ve EN 60204-1 standartlarina
gore tasdik edilmigtir.

Avrupa EMC Direktifi ile Uyumluluk

EMC Direktifinde, Avrupa Birliginde kullanilan elektrik ekipmanlarinin bagisikhk ve
emisyonlari ile ilgili gereklilikler agiklanmaktadir.

EMC Grun standardi (EN 61800-3:2004), suruculer icin belirtilen gereklilikleri
karsilamaktadir. Asagidaki EN 61800-3:2004 ile uyumluluk bélimudne bakin.

Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk

Bu sUriict Avrupa Komisyonu Kilavuzunda, Makine Direktifi 2006/42/EC 2. Baski —
Haziran 2010, belirtildigi gibi genis bir makine kategorisine dahil edilmig bir makine
bilesenidir.

EN 61800-3:2004 ile uyumluluk

Tanimlar

EMC'nin aciiimi, Electromagnetic Compatibility'dir (elektromanyetik uyumluluk).
Elektriksel/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam icinde sorunsuz sekilde
calisabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger Griin veya
sistemleri bozmamali ve parazite neden olmamalidir.

Birincil gevre, yasama amaciyla kullanilan binalari besleyen algak gerilim sebekesine bagl
kuruluglari icermektedir.

ikincil cevre, yasama amaciyla kullaniimayan tesisleri besleyen sebekeye bagh kuruluslari
icermektedir.

Stirticli kategorisi C3: nominal gerilimi 1000 V ve altinda olan, sadece ikincil cevrede
kullanim amaciyla tasarlanmis olan suriculer.

Stirticli kategorisi C4: nominal gerilimi 1000 V veya Uizerinde olan, nominal akimi 400 A
veya Uzerinde olan, ikincil cevrede karmasik sistemlerde kullanim amaciyla tasarlanmig
surdculer.
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Kategori C3

Sdrucu, agagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:

1. Motor ve kontrol kablolari, Donanim el kitabr'nda belirtilen sekilde segilmigtir.
2. Sdrucd, Donanim el kitabi'nda verilen talimatlara uygun olarak kurulmustur.
3. Maksimum kablo uzunlugu 100 metredir.

UYARI! C3 kategorisindeki bir surticl, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen algak
gerilim genel sebekesine bagl olarak kullanim icin tasarlanmamistir. Stirlictintin bu tr
sebekelerde kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.

Kategori C4

Kategori C3 bélimUndeki kosullar yerine getirilemiyorsa, standardin gereklilikleri
asagidaki sekilde karsilanabilir:

1. Komsu algak gerilim sebekelerine asiri emisyon génderiimemesi saglanir. Bazi
durumlarda, transformator ve kablolarda dogal emisyonun bastiriimasi yeterlidir. Emin
olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran bulunan bir besleme
transformatdru kullanilabilir.

Orta gerilim sebekesi
Besleme transformatori
S “Komsy sebeke 1 [ - 1
‘r Komsu sebeke ! = Statik ekran
| | |
Olgiim noktasi o
| | |
Algak gerilim .+ Algak gerilim
Eki e
| ey | |
} Ekipman } ‘ Ekipman |
L. . = - . S _

2. Kurulum icin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Yerel ABB temsilcisinden bir
sablon alinabilir.

3. Motor ve kontrol kablolari, Donanim el kitabi'nda belirtilen sekilde segilir.
4. Surucl, Donanim el kitabr'nda verilen talimatlara uygun olarak kurulmaldir.

UYARI! C4 kategorisindeki bir surticl, yasama amaciyla kullanilan tesisleri besleyen algak
gerilim genel sebekesine badl olarak kullanim igin tasarlanmamistir. Stirlictintin bu tir
sebekelerde kullaniimasi radyo frekansi parazitine neden olacaktir.
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Boyut cizimleri

Bu boliumun igindekiler

Bu bolim, bir Rittal TS 8 kabini montaji icin istege bagl pargalara sahip surtcu
moddullerinin boyut cizimlerini icerir.




G1 Cergevesi - Surucu modulu boyutlari
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G1 Gergevesi - istege bagh kablaj panellerine (+H381)
sahip slirici moduluniin boyutlan
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G1 Cercevesi - Bir Rittal TS 8 kabinine kurulu kablaj
panelleri (+H381)
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G2 Cergevesi - Surucu modulu boyutlari
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G2 Gergevesi - istege bagh kablaj panellerine (+H381)
sahip slirici moduluniin boyutlan
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G2 Cercevesi - Bir Rittal TS 8 kabinine kurulu kablaj
panelleri (+H381)
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Ornek devre semalari

Bu boliumun igindekiler

Bu bélimde kabine kurulmus bir siiriicii modiuiliine ait 6rnek devre semasi gosterilmektedir.
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Ornek devre semasi

Bu sema, surlicu kabinlerinin ana kablo baglantilarina érnektir. Semada temel bir teslimat

paketinde olmayan bilesenler (* arti kod segenekleri, ** diger segenekler, *** misteri

140 Ornek devre semalari
tarafindan alinacaktir) vardir.
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du/dt filtreleri

Bu boliumun igindekiler

Bu bdliimde, surictye iliskin du/dt filtrelerinin nasil secilecegi agiklanmaktadir.

du/dt filtreleri

du/dt filtre ne zaman gerekli olur?

Bkz. bélim Motor ve stiriicli uyumlulugunun kontrol edilmesi, sayfa 44.

Secim tablosu

Surict modualu tiplerine iliskin du/dt filtresi tipleri agagida verilmistir.

Siricii tipi dul/dt filtre tipi
ACQ810-04...

-377A-4 FOCHO0610-70
-480A-4 FOCHO0610-70
-570A-4 FOCHO0610-70
-634A-4 FOCHO0610-70
-700A-4 FOCHO0610-70
-785A-4 *
-857A-4 *

00581898

* Filtre tipi icin ABB ile irtibata gecin.

FOCH filtrelerin tanimi, kurulumu ve teknik verileri
Bkz. FOCH du/dt filtreleri donanim el kitabi (3AFE68577519 [ingilizce)).
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tiirlli sorunuzu, sdz konusu tnitenin tip tanimlama ve seri numarasi ile
birlikte yerel ABB temsilcinize ydneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarinin listesine
www.abb.com/drives adresindeki Sales, Support and Service Network (Satig, Destek ve
Servis agi) baglantisindan ulasabilirsiniz.

Uriin egitimi
ABB Urun egitimi hakkinda bilgi almak i¢cin www.abb.com/drives adresine gidin ve Training
courses (Egitim programlari) baglantisini secin.

ABB Sdaruculeri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

El kitaplarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz. www.abb.com/drives adresine gidin ve
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives) (Belge Kitlphanesi — El kitabi
geri bildirim formu (LV AC siriclleri)) segcenegini segin.

Internet'teki Belge Kutuphanesi

El kitaplarini ve diger Urin belgelerini PDF formatinda Internet'te bulabilirsiniz.
www.abb.com/drives adresine gidin ve Document Library (Belge Kutliiphanesi) secenegini
secin. Kutiphaneyi tarayabilir veya arama alanina bir belge kodu gibi segim kriterleri
girebilirsiniz.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives

Bizimle iletisim kurun

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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