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ACXx 6x7 -laitteiden (75 kW...3000 kW) oppaat

(alkuperiiset englanninkieliset)

GENERAL MANUALS (included in the delivery)

ACS/ACC 607/617/627/677 Hardware Manual EN 61329005
* Safety Instructions

¢ Hardware description of the Drive Section

¢ Cable selection

* Mechanical and electrical installation

¢ Hardware commissioning of the Drive Section

* Preventive maintenance

¢ Technical data

ACS/ACC 607/617/627/677 Dimensional Drawings
EN 64488422
¢ Dimensional drawings

SUPPLY SECTION MANUALS (depending on the supply type one
of these manuals is included in the delivery)

Diode Supply Section (DSU) EN 61451544
* DSU specific Safety Instructions

¢ DSU hardware and software descriptions
¢ DSU commissioning

* Earth fault protection options

Thyristor Supply Section (TSU) EN 64170597
* TSU operation basics

¢ TSU firmware description

¢ TSU program parameters

* TSU commissioning

IGBT Supply Section Manual (ISU) EN 64013700
* |SU specific Safety Instructions

¢ Main components of ISU

¢ |SU ratings

* |ISU power losses

¢ |SU dimensions and weights

¢ |SU fuses

* |SU program parameters

¢ Earth fault protection options

FIRMWARE MANUALS FOR DRIVE APPLICATION PROGRAMS
(appropriate manual is included in the delivery)

System EN 63700177

* Commissioning of the System Application Program
* Control Panel use

¢ Software description

* Parameters of the System Application Program

¢ Fault tracing

¢ Terms

Application Program Template EN 63700185
¢ Commissioning of the Drive Section

e Control Panel use

¢ Software description

e Parameters

* Fault tracing

e Terms

Standard EN 61201441

¢ Control Panel use

¢ Standard application macros with external control connection
diagrams

* Parameters of the Standard Application Program

¢ Fault tracing

¢ Fieldbus control

Note: a separate Start-up Guide is attached

Crane Drive EN 3BSE 011179

¢ Commissioning of the Crane Drive Application Program
e Control Panel use

¢ Crane program description

¢ Parameters of the Crane Drive Application Program

* Fault tracing

CONTROL SECTION MANUALS (delivered with optional Control
Section)

Advant Controller 80 User’s Manual EN 64116487
¢ AC 80 hardware and connections

* AC 80 software

* Programming

¢ Diagnostics

Advant Controller 80 Reference Manual PC Elements
EN 64021737
* Description of PC and DB elements

Advant Controller 80 Reference Manual TC Elements
EN 64331868
¢ Description of TC elements

BRAKING SECTION MANUAL (delivered with optional Braking
Section)

ACA 621/622 Braking Sections User’s Manual EN 64243811
* Installation

e Start-up

¢ Fault tracing

¢ Technical data

¢ Dimensional drawings

MANUALS FOR OPTIONAL EQUIPMENT (delivered with optional
equipment)

Fieldbus Adapters, I/0 Extension Modules, Braking Choppers
etc.

¢ Installation

* Programming

e Fault tracing

¢ Technical data
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Turvaohjeet

Yleista Tassa luvussa on turvaohjeet, joita on noudatettava liitteessa A
lueteltujen ACS/ ACC 6x7 -taajuusmuuttajien asennuksessa, kaytdssa
ja huollossa. Ohjeiden laiminlydnti voi johtaa hengenvaaraan,
fyysiseen vammaan ja taajuusmuuttajan, moottorin tai kaytettavan
laitteiston vaurioitumiseen. Tahan lukuun ja sy6ttéyksikkda koskeviin
yksityiskohtaisiin ohjeisiin (annettu sy6ttdyksikk6jen oppaissa) on
perehdyttava ennen laitteen késittelyn aloittamista.

Oppaassa kaytetdan seuraavia merkintdja:

ACx 600 viittaa koko ACS 600 -tuoteperheeseen.

Vaarallisen jannitteen varoitus varoittaa tilanteesta, jossa
vaarallinen jannite voi aiheuttaa fyysisen vamman tai vaurioittaa
laitteistoa. Symboliin liittyvassa tekstissa esitetdan tapoja vaaran
vélttamiseksi.

aiheuttaa fyysisen vamman tai laitteiston vaurioitumisen. Symboliin
littyvassa tekstissa esitetddn tapoja vaaran valttdmiseksi.

Staattisen sdhkéjannitteen varoitus varoittaa tilanteesta, jossa
\ staattisen varauksen purkautuminen voi vaurioittaa laitteistoa.
m Symboliin liittyvassa tekstissa esitetédan tapoja vaaran valttdmiseksi.

c Yleisvaroitus varoittaa tilanteesta, jossa muu kuin sahkoélaite voi

TARKEAA! Téarkeéda-sana kiinnittaa lukijan huomion erityisen tarkedén asiaan.

Huomautus: Huomautus-sana ilmaisee kohdan, jossa annetaan lisatietoja tai
viitataan muihin tietolahteisiin.
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Asennus- ja huolto-

turvallisuus

A

Nama turvaohjeet koskevat kaikkia ACx 6x7 -taajuusmuuttajien
asennus- ja huoltotoimia. Ohjeiden laiminlydnti voi aiheuttaa fyysisen
vamman tai kuoleman.

VAROITUS! ACx 600 -laitteen sdhkdéasennuksen ja huoltotoimet saa
suorittaa vain valtuutettu sahkdalan ammattilainen.

Kaikki asennustydt on tehtava jannitteen ollessa katkaistuna eika
jannitettd saa kytke& ennen kuin asennus on valmis.
Kondensaattoreissa on vaarallisia jaanndsjannitteité vaikka laite onkin
irti verkosta. Odota jannitteen katkaisemisen jalkeen viisi minuuttia
ennen kuin aloitat tyén. Varmista aina mittaamalla, etta jannite UDC+ ja
UDC- -liittimien ja rungon vélilla on l&helld 0 V ja ettd jannite on
katkaistu ennen asennustdiden aloittamista tai paapiirilitantdjen
tekemista.

Jos vaihtosuuntaajayksikdn paapiiri on jannitteinen, myos
moottoriliittimet ovat jannitteisi&, vaikka moottori ei olisi k&dynnissa!

Tarkista kuljetuspituuksien litosten kaapelilitdnnat ennen kuin kytket
verkkojénnitteen.

Jos ACx 600:n apujannite syttetdan ulkoisesta teholahteesta, laitteen
irtikytkeminen ei poista kaikkia jannitteitad. Vaihtosuuntaajayksikén
digitaalituloissa ja -l1ahddissa saattaa olla 115/230 VAC
ohjausjannitteitd, vaikka sita ei olekaan kytketty tehonsy6ttéon. Tarkista
ennen tyon aloittamista piirikaavioista, mitka piirit sailyvat jannitteisina
laitteen irtikytkennén jalkeen. Varmista mittaamalla, etta se keskuksen
0sa, jossa tybdskentelet on jannitteetdn.

ACx 600 -taajuusmuuttajien muuttajayksikén ohjauskortit voivat olla
paépiirin potentiaalissa. Ohjauskorttien ja muuttajayksikén rungon
vélilla saattaa olla vaarallisia jannitteitd, kun paapiirissa on jannite. On
tarkedd, ettd mittauslaitteiden, kuten oskilloskoopin, kaytté ja
littminen ACx 600 -taajuusmuuttajiin tehdaan huolella ja
turvallisuusseikat huomioon ottaen. Vianhakuohjeissa on maininta
tapauksista, jolloin mittaukset voidaan tehda ohjauskorteilta seké&
neuvotaan kaytettdva mittaustapa.

Ovien sisépuolella olevat jannitteiset osat on kosketussuojattu.
Turvallisuuteen on kiinnitettava erityistd huomiota, kun kasitellaan
metallista valmistettuja osia.

Ala tee laitteen missaan osassa eristysmittauksia laitteen ollessa
kytkettyna verkkoon. Irrota moottorikaapelit ennen moottorien tai
moottorikaapeleiden mittausta.

ACx =ACS/ACC ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Turvaohjeet

esto -toiminnolla vaihtosuuntaajan ollessa kdynnissa. Kéyta Seis-

c VAROITUS! Al4 pysayta kdyttod odottamattoman kiaynnistymisen
komentoa.

TARKEAA! Puhaltimet saattavat pyéria hetken aikaa virran
katkaisemisen jalkeen.

TARKEAA! Jotkin osat, kuten kaapin sisalla olevat puolijohteiden
jaadhdytyselementit ja moottorikaapeleiden ferriittirenkaat, ovat kuumia
jonkin aikaa virran katkaisemisen jalkeen.

Kestomagneetti-
Asennus ja huolto
A Kun kestomagneettimoottori kytketdan kayttéén, on varmistettava, ettéd
kaytettdva kone ei voi pyorittdd moottoria asennuksen ja huollon

aikana. Pyodriessdén kestomagneettimoottori sy6ttad tehoa kayton
vélipiiriin ja myds syo6ttoliittimista tulee jannitteisia (silloinkin kun
vaihtosuuntaaja on pysahtyneend!). Kytke moottori irti kaytosta
turvakytkimella tai lukitse moottorin akseli ja maadoita moottorin
l&htéliittimet kytkemélla ne yhteen seka PE-liittimeen.

Normaali kayttd

Varmista, ettei kestomagneettimoottori voi pyoérié liilan kovalla
nopeudella. Ylinopeus johtaa ylijannitteeseen, joka voi rajayttaa
kondensaattorit kaytén valipiirissa.

Kestomagneettimoottoria voidaan kéayttda vain ACS 600 Permanent
Magnet Synchronous Motor (PMSM) System Application Program
-ohjelman kanssa.
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Tyristori- tai diodi-
syottoyksikon kayn-

nistys

Huomaa alla oleva varoitus ennen tyristori- tai diodisy6ttdyksikdlla
varustettujen kayttéjen kaynnistysta.

VAROITUS! Varmista ennen jannitteen kytkemistéa, etta valipiiriin
kytketty vaihtosuuntaajateho on riittava. Yleisohje:

1. Kytkettyjen vaihtosuuntaajien yhteenlasketun tehon on oltava
vahintdan 30 % kaikkien vaihtosuuntaajien yhteenlasketusta
tehosta.

2. Kytkettyjen vaihtosuuntaajien yhteenlasketun tehon on oltava
vahintaan 30 % jarruyksikon nimellistehosta (Par maks), J0S yksikko
on kaytdssa.

Jos ylla mainittuja ohjeita ei noudateta, kytketyn vaihtosuuntaajan
(vaihtosuuntaajien) DC-sulakkeet voivat palaa tai jarrukatkoja (jos
kaytdssd) voi vahingoittua.

Jos sulake palaa:

* Varausvirta, joka riittda kaikkien vaihtosuuntaajien varaamiseen,
menee kytkettyihin vaihtosuuntaajiin.

e Tyristorisy6ttdyksikdissa DC-jannite saattaa ylittda sillanvaihdolle
asetetun rajan ja aiheuttaa valittdman tehonsiirtosuunnan
muutoksen ja suuren virran verkkoon pain.

e DC-jannite saattaa ylittda jarrukatkojan janniterajan ja aiheuttaa
vélittbmén siirtymisen jarrutukseen seka suuren jarrutusvirran,
joka puolestaan johtaa pienitehoisten vaihtosuuntaaja-
kondensaattoreiden purkautumiseen.

Jarrukatkoja voi vahingoittua jarrutuksen toistuvasta kytkeytymisesta
paélle ja pois. TAma johtuu sy6ttd- ja jarruyksikdn suuresta tehosta
vaihtosuuntaajatehoon verrattuna.

Vi
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ACS/ACC 617 -syétté

tarkoitettu kaytdille ja moottoreille, tai muu teholtaan vastaava tai
tehokkaampi laite, tai kahdella toisiokdamilla varustettu muuntaja,
joista toinen on tarkoitettu kaytdille ja moottoreille. Resonanssia
saattaa esiintya, jos ACS/ACC 617:n kanssa samassa verkossa on
kapasitiivinen kuorma (esim. valot, PC, ohjelmoitava logiikka (PLC),
pienen tehokertoimen kompensointikondensaattoreita).
Resonanssivirta saattaa vahingoittaa verkossa olevaa yksikkda.

Q VAROITUS! ACS/ACC 617:n sy6tdssa on oltava muuntaja, joka on
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Verkkoliitannét Syo6ttdyksikkd on varustettu padkytkimelld. Kaytén kaikki
sahkékomponentit voidaan irrottaa kytkemalla laite irti verkosta
asennus- ja huoltotoimia varten. Pa&kytkin on lukittava auki-asentoon
asennus- ja huoltotoimien ajaksi. 12-pulssisten laitteiden molemmat
kytkimet on lukittava auki-asentoon asennus- ja huoltotoimien ajaksi.

Sy6ttdyksikkdodn voidaan asentaa lisdvarusteena maadoituskytkin. Sita
kaytetddn vaihtovirtakiskojen maadoitukseen turvallisuussyista, kun
laitteistossa tehdaéan ty6ta. Kytkin lukitaan mekaanisesti tai sahkoisesti
paakytkimen kanssa.

ohjausjannitteité. Tarkista ennen tydn aloittamista piirikaavioista, mitk&
piirit sailyvat jannitteisind varokekytkimen avaamisen jalkeen.
Huomautus: Laitteissa saattaa olla ulkoisia ohjausjannitteita.

2 VAROITUS! Varokekytkimen avaaminen ei poista kaikkia

EMC-verkkosuotimella varustettua ACx 6x7 -taajuusmuuttajaa ei saa
asentaa maadoittamattomaan verkkoon. ACx 600:n EMC-suodin
kytkee verkkojannitteen maapotentiaaliin, mik& voi aiheuttaa
vaaratilanteen tai vahingoittaa laitetta. EMC-suotimen kondensaattorit
on irrotettava ennen kuin ACx 600 liitetd&dn maadoittamattomaan
verkkoon. Yksityiskohtaiset ohjeet saa ABB Industry Oy:n
Tuotemyynnisté.

Moottoria ei saa ohjata paakytkimesta vaan on kaytettédva joko
ohjauspaneelin ja -nappaimia tai ACx 600:n digitaalitulojen
(NIOC-kortti) tai sarjaliikenteen (NAMC-kortti) kautta annettavia
komentoja. ACx 600:n tasavirtakondensaattoreiden varausjaksojen
(siis verkkojannitekytkentdjen) enimmaismaara on viisi jaksoa
kymmenessa minuutissa.

Jos on tarvetta taajuusmuuttajan ohitukseen, on kaytettava
mekaanisesti yhteenliitettyja kytkimia tai kontaktoreita. Lahtépuolelle
kytketty verkkojannite voi vahingoittaa laitetta pysyvéasti.

c VAROITUS! Verkkojénnitetté ei saa kytked ACx 600:n l&ahtdliittimiin.

Laitetta ei saa kéayttda nimellisjannitearvoista poikkeavalla jannitteelld,
silla ylijannitteet voivat vahingoittaa ACx 600 -taajuusmuuttajaa
pysyvasti.

Maasulkusuoja ACx 600:ssa on sisdinen maasulkusuoja, joka suojaa yksikk6éa
vaihtosuuntaajan, moottorin ja moottorikaapelin maasuluilta. Kyseessa
ei ole henkildvahinkojen ehkéisemiseen tai palontorjuntaan tarkoitettu
suoja.Sisaistd maasulkusuojaa ei voida kayttda rinnan kayvissa
vaihtosuuntaajissa. Lisatietoja maasulkusuojan parametriasetuksista
on kyseisessa ohjelmointioppaassa.
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Turvaohjeet

ACx 6x7:n sy6ttéon voidaan hankkia lisdvarusteena maasulkusuoja.
Lisatietoja maasulkusuojasta on Supply Section Manuals -oppaissa.

Hatapyséayttimet Hatapysayttimet on asennettava jokaiseen ohjauspaikkaan seka
muihin ohjauspisteisiin, joissa voidaan tarvita hatapyséaytysta.
ACx 600:n ohjauspaneelin -painikkeen painaminen ei aiheuta
moottorin hatépyséaytysta eika irrota kayttda vaarallisesta jannitteesta.
Paakontaktori, iimakatkaisija ja hatapysaytin ovat ACx 6x7:n tehtaalla
asennettavia lisdvarusteita.

ACx 600 -taajuusmuuttajan hataseis-toiminto (lishvaruste) pysayttaa
kayton ja kytkee laitteen irti verkosta. Kaytettavissa on kaksi tapaa:
jannitteen katkaiseminen heti ja ohjattu hatépysaytys (vain
tyristorisy6ttd). Hatapysaytysta ei saa kayttda kaytén normaaliin
pysayttdmiseen.

Hataseis-toiminto noudattaa alla lueteltuja standardeja.
Taulukko 1 Standardit.

SFS-EN 292-1: Koneturvallisuus - Perusteet ja yleiset suunnitteluperiaatteet -
1991 Osa 1: Peruskasitteet ja menetelméat

SFS-EN 292-2: Koneturvallisuus - Perusteet ja yleiset suunnitteluperiaatteet -
1991 Osa 2: Tekniset periaatteet ja spesifikaatiot

SFS-EN 418: Koneturvallisuus - Hatapyséaytyslaitteisto, toiminnalliset

1992 nakoékohdat - Suunnitteluperiaatteet

SFS-EN 954-1: Koneturvallisuus - Turvallisuuteen liittyvat ohjausjarjestel-
1996 mien osat - Osa 1: Yleiset suunnitteluperiaatteet

SFS-EN 60204-1: | Koneturvallisuus - Koneiden sahkolaitteisto - Osa 1: Yleiset
1992 + Korj. 1993 suunnitteluperiaatteet

Jénnitteen katkaisemi- Hétéseis-painikkeen painamisen jalkeen vaihtosuuntaajan puolijohteet
nen heti (Luokka 0) ohjataan estotilaan (pysaytys vapaasti hidastaen) ja padkontaktori (tai
ilmakatkaisija) avataan heti. Moottorin pysahtymisté ei valvota.
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Ohjattu hétéapyséytys

(Luokka 1)

Uudelleenkédynnistys

Odottamattoman
kdynnistymisen estéa-

minen

A

Asentajan on varmistettava, ettd ohittava ohjaus tayttaa standardin
SFS-EN 60204-1, luokka 1 vaatimukset.

1. Hatapyséytyssignaalin jalkeen jokainen vaihtosuuntaaja aloittaa
jarrutuksen (ramppi- tai momenttirajoituksin) ja kuittaa pyséytyksen
tehdyksi sulkemalla lahtdkontaktin. (Jolleivat kaikki
vaihtosuuntaajat vahvista hatapysaytyssignaalia kahden sekunnin
kuluessa, paakontaktori avataan.)

2. Hatapysaytyspiirin aikareleen avulla asetetun viiveen jalkeen
paakontaktori avataan. Aikaviive on asetettava hieman
vaihtosuuntaajien pysaytyksen ramppiaikoja pidemmaksi, jotta
varmistetaan kaikkien vaihtosuuntaajien ohjattu jarrutus.

Jotta kaytté voidaan kaynnistéda uudelleen hatéapyséaytyksen jéalkeen,
hataseis-painike on vapautettava ja hatapyséaytys kuitattava ennen kuin
paakontaktori (tai iimakatkaisija) voidaan sulkea ja kayttdé kaynnistaa.

Turvallisuussyista kayttajan on voitava estaa kaytén odottamaton
kaynnistyminen kun laitetta huolletaan.

Huomautus: Ala pyséyta kayttéa odottamattoman kdynnistymisen
esto -toiminnolla vaihtosuuntaajan ollessa kdynnissa. Kayta Seis-
komentoa.

ACx 600 -taajuusmuuttajaan on saatavissa lisdvarusteena
odottamattoman k&ynnistymisen esto, joka noudattaa seuraavia
standardeja: SFS-EN 292-1: 1991, SFS-EN 292-2: 1991, SFS-EN 954-
1: 1996, SFS-EN 60204-1-1: 1992 + Korj. 1993 (katso taulukko 1) ja
SFS-EN 1037: 1995.

Tama toiminto on toteutettu kytkemalla ohjausjannite irti
vaihtosuuntaajan puolijohteista. N&in puolijohteita ei voida kytke4,
eivatk& ne voi luoda moottorin py6érimiseen tarvittavaa vaihtojannitetta.
Jos paapiirin komponentit ovat viallisia, tasavirtakiskon jannite voi
kytkeytyéd moottoriin, mutta vaihtovirtamoottori ei pydri ilman
vaihtojannitteen luomaa kenttaa.

Kayttaja aktivoi odottamattoman k&ynnistymisen esto -toiminnon
ohjauspdydén kytkimella. Kun odottamattoman kaynnistymisen esto
aktivoidaan, kytkin asetetaan asentoon "0”. Ohjauspéydan
signaalilamppu syttyy, mika tarkoittaa, ettd odottamattoman
k&ynnistymisen esto on aktivoitu.

VAROITUS! Odottamattoman kdynnistymisen esto -toiminto ei
kytke irti paapiiri- ja apujénnitetta. Tasta johtuen sdhkéosien
huoltotoimet voidaan tehdé vasta kun koko kéayttdé on kytketty irti
verkosta.
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Runkokoot R12i,
2 x R12i ja 4 x R12i Huomautus: Tama osio koskee runkokokoja R12i, 2 x R12i ja

4 x R12i, joissa on ACS 600 vakiosovellusohjelmisto.

Lisdvarusteena on saatavana digitaalinen I/O-laajennusmoduuli, joka
(NDIO) asennetaan kayttoihin tehtaalla. Kokoonpano estaa
vaihtosuuntaajapulssit 230/115 V:n apujannitesyéttékatkoksen
sattuessa ja estaa siten IGBT-transistoreiden vaaran ohjauksen.

Taman NDIO-moduulin asemanumero on 7. Muut lisdmoduulit voidaan
ketjuttaa sen kanssa kanavaan CH1 normaalisti.

Lisatietoja on ACA 610 Modification Instruction -oppaassa (EN-koodi
64163671).
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Moottoriliitannéat

A

L&hdén pulssit

Moottorin kddmityksen

suojaaminen

Moottorin laakereiden
suojaaminen

Vaatimustaulukko

VAROITUS! Kaytto ei ole sallittua, jos moottorin nimellisjannite on alle
puolet ACx 600:n nimellistulojannitteesta tai moottorin nimellisvirta on
alle 1/6 ACx 600:n nimellislahtdvirrasta.

Kuten kaikki taajuusmuuttajat, jotka kayttavat uusinta IGBT-
vaihtosuuntaajatekniikkaa, ACS 600 -1&ht6 sisaltda — lahtétaajuudesta
riippumatta — 1,35 kertaa verkkojannitteen suuruisia pulsseja, joilla on
erittain lyhyt nousuaika.

Pulssien jannite voi olla lahes kaksinkertainen moottoriliittimissa
moottorikaapelin ominaisuuksista riippuen. TAma puolestaan voi
aiheuttaa lisérasitusta moottorin eristykselle.

Uusien sdédettyjen kayttdjen nopeasti nousevat jannitepulssit ja
korkeat kytkentataajuudet voivat aiheuttaa laakerin kautta kulkevia
virtapulsseja, jotka voivat vahitellen kuluttaa vierintapintaa.

Moottorin eristykseen kohdistuvaa rasitusta voidaan vélttaa
lisdvarusteena saatavilla ABB:n du/dt-suotimilla. Du/dt-suotimet myds
vahentévat laakerivirtoja.

Moottoreiden laakereihin syntyvien vaurioiden valttdmiseksi, eristd N-
paan (ei akselinpad) laakeri ja kdyta ABB:n valmistamia lahtésuotimia
seuraavan taulukon mukaisesti. Valitse ja asenna kaapelit tdssa
oppaassa annettujen ohjeiden mukaisesti. Suotimia on kolmea eri
tyyppid ja niitd kaytetdan joko erikseen tai yhdessa:

1. lisdvarusteena saatava ACS 600 du/dt -suodin (moottorin
eristysjarjestelman suojaamiseen ja laakerivirtojen
vahentamiseen)

2. ACS 600 yhteismuotoisten hairididen suodin (common mode)
(erityisesti laakerivirtojen vdhentdmiseen)

3. ACS 600 pieni yhteismuotoisten hairididen suodin (erityisesti
laakerivirtojen védhentamiseen).

Yhteismuotoisten héirididen suodin koostuu moottorikaapeliin
asennetuista ferriittirenkaista.

Seuraavassa taulukossa on kerrottu, miten moottorin eristysjarjestelma
valitaan ja milloin tarvitaan lisdvarusteena saatavia ACS 600 du/dt-
suotimia, N-p&éssa (ei akselinpad) eristettyja moottorilaakereita ja
ACS 600:n yhteismuotoisten hairididen suotimia. Moottorin eristyksen
rakennetta ja rajahdysturvallisten moottoreiden lisdvaatimuksia
koskevissa kysymyksissa on otettava yhteys moottorin valmistajaan.
Jos moottori ei tAyta seuraavia vaatimuksia, sen kayttdika saattaa
lyhentya tai sen laakerit voivat vahingoittua.
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Vaatimukset

S Moottori- Verkon
g tyyppi nimellisjannite ACS 600 du/dt-suodin, eristetty N-laakeri ja ACS 600 yhteismuotoisten
£ Moottorin héiriéiden suodin
© eristys-
= jarjestelma Py < 100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
ja tai
Runkokoko < IEC 315 Runkokoko > IEC 315
A | Lankakaamityt | Uy < 500 V Vakio - +N + N + CMF
g M2_jaM3_ T500v < Uy <600V |Vakio + du/dt + du/dt +du/dt + N + LCMF
tai
Vahvistettu - +N + N + CMF
600V < Uy <690V | Vahvistettu + du/dt + du/dt +du/dt + N + LCMF
Muotokupari- |380V < Uy <690V | Vakio ei kéytossa + N+ CMF + N+ CMF
kaamityt
HXR ja AM_
Vanhat* 380V < Uy<690V |Tarkista + du/dt-suodin, yli 500 V jannitteelld + N + CMF
muotokupari- moottorin
kaamityt HX_ valmistajalta.
ja
modulaariset
Lankakaamityt | 380 V < Uy <690 V | Tarkista + du/dt-suodin, yli 500 V jannitteelld + N + CMF
HXR moottorin
valmistajalta.
M | Lankakaamityt | Uy < 420 V Vakio: U = |- + N tai CMF +N + CMF
U |ja 1300 V
U | muotokupari- [4oq .y <500V | Vakio: U = |+ du/dt +du/dt + N +du/dt + N + CMF
T | k&démityt
1300 V tai
ai
+ du/dt + CMF
tai
Vahvistettu: - + N tai CMF + N + CMF
O, =1600V,
0,2
mikrosekunnin
nousuaika
500V < Uy<600V | Vahvistettu: + du/dt + du/dt +du/dt + N + LCMF
U =1600V
tai
Vahvistettu: - + N tai CMF + N + CMF
U =1800V
600V < Uy<690V | Vahvistettu: + du/dt + du/dt + du/dt + N + LCMF
U =1800V
Muotokupari- 1600V < Uy <690V | Vahvistettu: ei kaytoéssa + N + CMF + N+ CMF
kaamityt U, =2000V,
0,3
mikrosekunnin
nousuaika

* valmistettu ennen vuotta 1992

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Turvaohjeet

Huomautus 1: Taulukossa kéaytetyt lyhenteet on mééritelty alla.

Lyhenne Maaritelma

Un verkon nimellisjannite

ULL paajannitteen huippuarvo moottoriliittimissa, jonka moottorin eristys kestéa

Pn moottorin nimellisteho

du/dt du/dt-suodin

CMF yhteismuotoisten héirididen suodin: 3 ferriittirengasta/moottorikaapeli

LCMF pieni yhteismuotoisten hairididen suodin: 1 ferriittirengas/moottorikaapeli

N Moottorin N-pé&éssé eristetty laakeri

ei kaytossa Taman tehoalueen moottoreita ei ole saatavissa vakiolaitteina. Ota yhteys
moottorin valmistajaan.

Huomautus 2: ACA 635 IGBT -sy6ttéyksikot ja ACS/ACC 611

Jos ACA 635 tai ACS/ACC 611 aiheuttaa jannitteen nousun, moottorin
eristysjarjestelma on valittava tasajannitevalipiirin jannitetason kasvun mukaan, etenkin
500 V:n (+10%) syéttdjénnitealueella.

Huomautus 3: HXR- ja AMA-moottorit

AMA-koneet (valmistettu Helsingissé), joiden sy6ttd tapahtuu taajuusmuuttajalla, on
varustettu muotokuparikdémityksella. Kaikissa Helsingissé vuodesta 1997 lahtien
valmistetuissa HXR-koneissa on muotokuparikdamitykset.

Huomautus 4: Katkojan vastusjarrutus

Jos taajuusmuuttaja on suuren osan toiminta-ajasta jarrutilassa, sen
tasajannitevalipiirin jannite kasvaa. Vaikutus on sama kuin jos syéttéjannite nousisi
20 prosenttia. TAma olisi syyté ottaa huomioon moottorin eristysvaatimuksia
maariteltaessa.

Esimerkki: Moottorin eristysvaatimus 400 V:n sovellukselle on valittava 480 V:n
syéttéjannitteen mukaan.

Huomautus 5: Tdma taulukko koskee NEMA-moottoreita, joissa on seuraava
merkinta.

Py <134 HP 134 HP < Py < 469 HP Py > 469 HP
ja runkokoko < NEMA 500 tai runkokoko > NEMA 500

Xiv
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Turvaohjeet

Huomautus 6: Nousuajan ja pdéjannitteen huippuarvon laskeminen

ACS 600:n luoma péaajannitteen huippuarvo moottoriliittimissa seka jannitteen
nousuaika riippuvat kaapelin pituudesta. Taulukossa annetut
moottorieristysjérjestelman vaatimukset ovat vaativien olosuhteiden vaatimuksia, jotka
kattavat 30 metrin pituisilla ja sité pitemmilla kaapeleilla tehdyt ACS 600 -asennukset.
Nousuaika voidaan laskea seuraavasti: At=0,8 - U /(du/dt). U ja du/dtvoidaan
lukea alla olevista kaavioista.

4 4
357 35T
37T 3T A
257 25 T U|_|_/ UN
27 du/dt/ (kV/us) 27 =-—
15T 1.5+
17 17
\ du/dt/ (kV/us)
05T 05 T
0 ' ' f 0 t t t
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Kaapelin pituus (m) Kaapelin pituus (m)
liman du/dt-suodinta du/dt-suotimella

VAROITUS! ACx 600 laajentaa sahkémoottoreiden, kuljetinten ja
ohjattujen laitteistojen kayttéaluetta. Kaikkien laitteiden on sovelluttava
kaytettaviksi naissé olosuhteissa.

VAROITUS! ACS 600 sisaltaa (vakiosovellusohjelmistoa kaytettdessa)
useita automaattisia kuittaustoimintoja. Kun tallainen toiminto on
valittuna, laite palautuu vikatilanteesta alkutilaan. N&ita toimintoja ei
pida aktivoida, jos kaytettava laite ei sovellu tallaiseen kayttdéon, tai jos
toiminta voi aiheuttaa vaaratilanteita.

VAROITUS! Jos valittuna on ulkoinen kdynnistyskasky ja se on ON-
tilassa, ACx 600 (vakiosovellusohjelmistoa kaytettessd) kaynnistyy heti
vian kuittauksen jalkeen.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat ACx = ACS/ACC Xv



Turvaohjeet

Kompensointi-
kondensaattorit

Léahtékontaktorit

Releldhdét

Moottorikaapeleihin ei saa liittdd kompensointikondensaattoreita eika
ylijnnitesuojia. Naité laitteita ei ole suunniteltu kaytettavaksi
taajuusmuuttajien kanssa ja ne voivat heikentdd moottorin
ohjaustarkkuutta. Ne voivat vahingoittaa ACx 600:aa pysyvasti tai
vahingoittua ACx 600:n nopeasti vaihtelevasta lahtéjannitteesta.

Jos ACx 600 on kytketty rinnan kompensointikondensaattoreiden
kanssa, on varmistettava, etteivat kondensaattorit varaudu yhta aikaa
ACx 600:n kanssa. Talldin saattaa syntya jannitepiikkeja, jotka voivat
vahingoittaa laitetta.

Jos ACx 600:n lahtdliittimen ja DTC-ohjaustilassa olevan moottorin
véliin on asennettu kontaktori, ACx 600:n Iahtdjannite on saatettava
0:ksi ennen kontaktorin avaamista: ACS 600 -laitteet parametrilla 21.3
vaihtoehto VAPAASTI. Jos on valittu vaihtoehto HIDASTAEN,

ACS 600:n lahtéjannite on saatettava 0:ksi parametrilla 16.1
asettamalla ko. digitaalitulojannitteeksi 0 V DC. Muutoin kontaktori
vahingoittuu. Skalaariohjauksessa kontaktori voidaan avata
ACS/ACC 600:n ollessa kéynnissa.

Kontaktorikd&dmien synnyttamiltd jannitepiikeiltd on suojauduttava
kayttamalla varistoreita, RC-suojia (AC) tai diodeja (DC). Suojalaitteet
on asennettava mahdollisimman lahelle kontaktorikd&dmeja.
Suojalaitteita ei saa kytked NIOC-kortin riviliittimiin.

Kun ACx 600:n relelaht6ja kaytetdén induktiivisten kuormien
(esimerkiksi releiden, kontaktoreiden ja moottoreiden) kanssa, ne on
suojattava jannitepiikeilta varistorein, RC-suojalla (AC) tai diodeilla
(DC). Suojalaitteita ei saa kytked NIOC-kortin riviliittimiin.

XVi
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Turvaohjeet

Digitaali-/analogia-
tuloihin liitetyt kom-
ponentit

eristystd sahkdlaitteiden jannitteisten osien ja niiden seka
johtamattomien ettd johtavien maadoittamattomien osien pintojen
vélilla, joita ei ole maadoitettu.

c VAROITUS! IEC 664 edellyttda kaksinkertaista tai vahvistettua

Tama vaatimus taytetdan kytkemalla termistori (ja muu vastaava
komponentti) ACx 600:n digitaalituloihin jollakin seuraavista tavoista:

1. Termistorin ja moottorin jannitteisten osien valissa on
kaksinkertainen tai vahvistettu eristys.

2. Kaikkiin ACx 600:n digitaali- ja analogiatuloihin kytketyt piirit
e ovat kosketussuojattuja ja

e peruseristettyja (samalla jannitetasolla kuin muuttajan paapiiri)
muista pienjéannitepiireista.

3. Kaytetadan ulkoista termistorirelettd. Releen eristyksen on oltava
samalla jannitetasolla kuin muuttajan paapiiri.

EMC

Huomautus: Jos moottorikaapelissa kaytetdan turvakytkimia,
kontaktoreita, litdntékoteloita tai vastaavia osia, ne tulisi asentaa
metallikoteloon ja tehda seké tulevan etté lahtevan kaapelin vaipalle
360 asteen maadoitus tai vaipat on kytkettavéa yhteen.

‘ VAROITUS! Piirikorttien komponentit ovat erittéin herkkia staattiselle
4 sahkalle. Kun kasittelet laitetta, noudata tarpeellista varovaisuutta, jotta
‘h komponentit eivat vaurioituisi pysyvasti. Al kosketa kortteja
tarpeettomasti.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat ACx = ACS/ACC XVii
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Valokaapelit

kun kuljetuspituuksia liitetdan yhteen). Valokaapelia irrotettaessa
tartutaan aina liittimeen, ei itse kaapeliin. Kuidut ovat erittin herkkia
lialle, joten niihin ei tulisi koskea paljain kasin.

c VAROITUS! Valokaapeleita on kéasiteltdva varoen (erityisesti silloin,

Jééhdytys

VAROITUS! Jadahdytysilmankierron ja vapaan tilan vaatimukset on
taytettava.

Jos taajuusmuuttajassa on kaksoiskatto, on varmistettava, etta katto on
nostettu pystyyn kuljetusasennosta, jotta jadhdytysilma paasee
virtaamaan.

2 ®

Jaahdytysilman virtaus alakautta kaappiin (kaapelisuojan kautta) on
estettdva, jotta varmistetaan riittdva suojaustaso ja paloturvallisuus.

Mekaaninen asennus  TARKEAA! Mitaan nostamiseen tarkoitettuja lisalaitteita ei saa
kiinnittdd kaapin rakenteisiin.

TARKEAA! Varmista, ettd porauspdly ei paase tunkeutumaan
asennettavaan laitteeseen. Sahkdé johtava pdly laitteen sisalla voi
vaurioittaa laitteistoa tai aiheuttaa toimintahairién.

kuitenkin valttdméaténta, hitsauslaitteen paluujohdin on liitettavéa kaapin
rungon alaosaan korkeintaan 0,5 metrin etéisyydelle hitsauspisteesta.
Jos paluujohdinta ei ole liitetty kunnolla, hitsauspiiri voi vahingoittaa
kaapeissa olevia elektroniikkapiireja.

Q VAROITUS! Kaapin rungon hitsaamista ei suositella. Jos hitsaus on
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This notice concerns

Validity
Contents

More information

Update Notice

revision E translations (DE, ES, FI, FR and IT) of the ACS/ACC 607/617/627/677
Hardware Manual: codes 3AFY 61507451 R0103, 61507477 R0106, 61507485
R0105, 61507493 R0107 and 61507507 R0104.

from 3.2.2003 until the release of revision G.

updates

Updates in Safety

Changed: ACS/ACC
617 Supply

Changed:
Requirements Table

Only frame size R11i and above must be supplied with a transformer
dedicated to drives and motors...

The following table shows how to select the motor insulation system
and when optional ACS 600 du/dt filters, insulated N-end (non-driven
end) motor bearings and ACS 600 common mode filters are required.
Failure of the motor to fulfil the following requirements or improper
installation may shorten motor life or damage the motor bearings.

. Requirement for
e Motor Type Nominal Mains
% Voltage ACS 600 du/dt Filter, Insulated N-end bearing and ACS 600 Common
£ Motor Mode Filter
c Insulation
~ System Py < 100 kW 100 KW < Py < 350 KW Py > 350 kW
and or or
Frame Size < IEC 315 Frame Size > IEC 315 | Frame Size > |EC 400
A | Random- Uy <500V Standard - +N + N+ CMF
B |wound 500 V < Uy <600V |Standard + du/dt + du/dt + N +du/dt + N + LCMF
B [M2_and M3_
or
Reinforced - +N + LMCF +N + CMF
600 V<Upny<690V |Reinforced + du/dt + du/dt+ N +du/dt+ N + LCMF
Form-wound 380V <Uy<690V |Standard n.a. + N + CMF + N + CMF
HXR and AM_
Old* form- 380V <Upn<690V |Checkwiththe |+ du/dt filter with voltages over 500 V + N + CMF
wound HX_ motor
and modular manufacturer.
Random- 380V <UyN<690V |Checkwiththe |+ du/dt filter with voltages over 500 V + N + CMF
wound HXR motor
and AM_ manufacturer.
ACS/ACC 6x7 (75 to 3000 kW) Frequency Converters Notice-1




Updates in Safety

= Requirement for
o Motor Type Nominal Mains
g Voltage ACS 600 du/dt Filter, Insulated N-end bearing and ACS 600 Common
g Motor Mode Filter
c Insulation
g System Py < 100 kW 100 kW < Py < 350 kW Py > 350 kW
and or or
Frame Size < IEC 315 Frame Size > IEC 315 | Frame Size > IEC 400
N | Random- Uy <420V Standard: - + N or CMF + N+ CMF
O |wound and 0, =1300V
N |form-wound 155\ < U <500V | Standard: + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + CMF
A ULL =1300V or
B + du/dt + CMF
B
or
Reinforced: - + N or CMF + N+ CMF
ULL = 1600 V,
0.2
microsecond
rise time
500V <Uy <600V |Reinforced: + du/dt +du/dt + N + du/dt + N + LCMF
0, = 1600 V or
+ du/dt + CMF
or
Reinforced: - + N or CMF + N+ CMF
0, = 1800V
600 V <Uy <690V |Reinforced: + du/dt +du/dt+ N +du/dt + N + LCMF
U, = 1800V
Form-wound |600V < Uy <690V |Reinforced: n.a. +N + CMF + N+ CMF
U, =2000V,
0.3
microsecond
rise time
* manufactured before 1992
Note 2: Explosion-safe (EX) Motors
The motor manufacturer should be consulted regarding the construction of the motor
insulation and additional requirements for explosion-safe (EX) motors.
Note 3: High-output Motors and IP 23 Motors
For motors with higher rated output than what is stated for the particular frame size in
IEC 50347 (2001) and for IP 23 motors, the requirements of range “100 kW < Py <
350 kW” apply to motors with Py < 100 kW. The requirements of range “Py > 350 kw”
apply to motors with Py within the range of “100 kW < Py < 350 kW".
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Updates in Chapter 1 — Introduction

Changed
Supply Section Braking Sections  Drive Section
/—/%/—/%
Auxiliary Incoming £ DSU/TSU/ _ Braking Unit
Control Unit £ IsUsupply > (optional)
Unit 222 Unit o>
Se3 £5
Eo% 2 >
DL ® =g
5 2k g
T % 8 g 2 Common DC Bus
=0
ACU ICU FIU o
NDCU | | |
NAMC
NIOC
I
| |

Inverter

Resistor

230/115 VAC — W,
f

Changed: ACx 617 The main components of ACS/ACC 617 frame sizes R6i to R9i are
Frame Sizes R6i to R9i  shown below.

NDCU LCL Filter
NAMC NN
NIOC + I I I
Supply Inverter
\J Unit
[m 24V
‘4
I -QD-230/115 VAC
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Additions in Chapter 3 — Electrical Installation

ACx 617 (R8i, R9i) The cable connections of a bottom entry unit of frame size R9i are
represented below. In frame size R8i, the terminals are located
similarly.

Busbars for input
cable connection:
L1, L2, L3

PE terminal Busbars for motor
of the cabinet cable connection:
u2,v2, W2
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Additions in Chapter 3 — Electrical Installation

ACx 617 (R6i, R7i) The cable connections of a bottom entry unit of frame size R7i are
represented below. In frame size R6i, the terminals are located
similarly.

iR

[RNITETT

£8

Isolated stud terminals Busbars for input cable connection:
PE terminal for motor cable connection: L1, L2, L3.
of the cabinet Uz, v2, w2.
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Additions in Chapter 3 — Electrical Installation

Drive Control Unit

The Drive Control Unit NDCU-51 containing an NAMC-51 board and
an NIOC-01 board is shown below. NMBO-01 is an optional Memory

na«‘| .

NDCU-51
Backup board.
9 | 91
|7
1 NDCO-0x  NMBO-01 "ﬁ"

g VI

NAMC-51 Inl
/ i

|%%

NIOC-01

I==1

ki

[>/

ﬂ'_—'/‘

VARTERY

|®®®®®®®®®| |®®®®®®®®®@®®|

o2 lood. lved %‘ i RW/R

i

NDCU-51 DRIVE CONTROL UNIT

X26

|

X27

I

NIOC-01 NAMC-51
—
1_VREF COONDCO-01
2_GND OONDCO-02
3 All+ av20 CINDCO-03
4_An- ONMBO-01
5 Azr | anatos | CH3 oocs
X21 [EA2_|INPUTS (B v1g )
7 A+ &
8 Al | OUTPUTS
9 _AOT+
10_AOT- —
11_AO2+ 4vig
12_AO2- DDCS
L J CH2 | (MASTER-
FOLLOWER)
R b vi7
1 Dit e
2 D2
3 DB
4_Di4 DR
DIGITAL | qyv16
X22 Z g:z INPUTS o
DD
7 24DV CH1 | (o)
8 24DV VIS
9 DGND
RS-485 —
x28 (MODBUS) 4vi4
e
-
— CHO | (APPLICATION
CONTROLLER)
RS-485
X29 | (opsus)
—
avs
DD 4
(NAMC:1/0) TERM PPCS
oN (INVERTER)
» V26
> Vi1
-
v
D_ |24V
X24 e b .
D 4V10 | (BRAKING
CHOPPER)
uy
Rz S
200 mA
—
RS-485
1_ROINC| ReLAY | X19 | (CONTROL
X25 [2 Ro1C | ouTPuT PANEL)
3 RoiNO| 1 —
- 124V
2 GND_| 24V
X14 5 | N
4_GND

1_RO2NC]| RELAY

2 _R02C | OUTPUT

3 RO2NO| 2

1_RO3NC]| ReLAY

2 R03C | OUTPUT

3 RO3NO| 3 Y|
r

AEED
EPED

6431 3835

72
s NIOC NAMC
)
O
O
o — 7
O]
o] .| —
o O
= =
a'j
gl
= =
]| TE
| j J O]
265 —
O
O
) B
|:||
O _\_)
T ]
- ~CPD 312
. = : Control Panel,
= a NLMD-01
o = s Monitoring
O Display
(with System
L] (] Application
O Program)
= refer to CDP 312
1 and NLMD-01
(ACS 600 MultiDrive)

PDM code 00057607-A
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Updates in Appendix A — Technical Data

Updates in Appendix A — Technical Data

Changed/Added:

Ratings

Frequency Drive Normal Use Duty Cycle 1/5min Duty Cycle 10/60s

Converter Frame TN SN PN 12hd I2hd I2hd 12hd

Type Size 4/5min 1/5min 50/60s 10/60s
[A] [KVA] [kW] [A] [A] [A] [A]

Supply voltage range 380, 400 or 415 V

ACx 617-0120-3 [R7i 178 [120 [90 J147 [221 J147 | 294

Supply voltage range 380, 400, 415, 440, 460, 480 or 500 V

ACx 617-0100-5 |[R6i 112 | 100 |75 | | 126 | | 168

Supply voltage range 525, 550, 575, 600, 660 or 690 V

ACx 617-0120-6 |R7i J105 [ 120 [90 EE [132 EE |176

Changed: AC Fuses The a.c. fuses (Bussmann) used in the ACx 617 supply sections are
(ACx 617) listed below.

Frequency Frame Supply Section Fuse
Converter Size Type Un In Pre- Type Size
Type Y A arching

Intezqral

A‘s

Supply voltage 400V IGBT Supply
ACx 617-0120-3 R7i - 690 350 10000 170M3818 DIN1*
ACx 617-0185-3 R8i - 660 630 31000 170M6810 DIN3
ACx 617-0225-3 R8i - 660 630 31000 170M6810 DIN3
ACx 617-0265-3 R8i - 660 630 31000 170M6810 DIN3
ACx 617-0335-3 ROi - 660 1000 140000 170M6814 DIN3
ACx 617-0405-3 R9i - 660 1000 140000 170M6814 DIN3
ACx 617-0630-3 R11i ACA 635-0765-3 690 700 60500 170M5874 DIN 43653 2
ACx 617-0765-3 R11i ACA 635-0765-3 690 700 60500 170M5874 2
ACx 617-0935-3 R12i ACA 635-1125-3 690 900 125000 170M5876 EID'E 2
ACx 617-1125-3 R12i ACA 635-1125-3 690 900 125000 170M5876 2
Supply voltage 500V IGBT Supply
ACx 617-0100-5 R6i - 660 200 2200 170M3815 DIN1*
ACx 617-0140-5 R7i - 690 350 10000 170M3818 DIN1*
ACx 617-0215-5 R8i - 660 630 31000 170M6810 DIN1*
ACx 617-0255-5 R8i - 660 630 31000 170M6810 DIN1*
ACx 617-0325-5 R8i - 660 630 31000 170M6810 DIN1*
ACx 617-0395-5 ROi - 660 1000 140000 170M6814 DIN3
ACx 617-0495-5 R9i - 660 1000 140000 170M6814 DIN3
ACx 617-0770-5 R11i ACA 635-0935-5 690 700 60500 170M5874 DIN 43653 2
ACx 617-0935-5 R11i ACA 635-0935-5 690 700 60500 170M5874 2
ACx 617-1095-5 R12i ACA 635-1385-5 690 900 125000 170M5876 EID'E 2
ACx 617-1385-5 R12i ACA 635-1385-5 690 900 125000 170M5876 2
Supply voltage 690V IGBT Supply
ACx 617-0120-6 R7i - 660 200 2200 170M3815 DIN1
ACx 617-0205-6 R8i - 1250 400 19500 170M6303 3SHT
ACx 617-0255-6 R8i - 1250 400 19500 170M6303 3SHT
ACx 617-0315-6 R8i - 1250 400 19500 170M6303 3SHT
ACx 617-0375-6 ROi - 1250 630 83500 170M6205 3SHT
ACx 617-0485-6 ROi - 1250 630 83500 170M6205 3SHT
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ACx 617-0750-6

R11i

ACA 635-0900-6

690

900

125000

170M5876

ACx 617-0900-6

R11i

ACA 635-0900-6

690

900

125000

170M5876

ACx 617-1095-6

R12i

ACA 635-1385-6

690

700

60500

170M5874

ACx 617-1385-6

R12i

ACA 635-1385-6

690

700

60500

170M5874

DIN 43653

SNE

NINININ

Addded: Branch Fuses

The branch fuses (Bussmann) used in the supply section of the

for 677 ACx 607/627/677 are listed below.
Fuse Fuse
ACx 6X7 Type ACx 6x7 Type
Unv | In | Pl Type | Size Uv | In | Pleoa® | Type | Size
vV | A AZs vV | A A%s

400 V and 500 V Supply 690 V Supply
ACx 677-0500-3 | 660 900| 1000000|170M6163 |3/110|ACx 677-0600-6 |1250| 630/ 83500(170M6144 |3/110
ACx 677-0630-3 ACx 677-0750-6
ACx 677-0610-5 ACx 607-0900-6
ACx 677-0770-5 ACx 627-1380-6
ACx 627-0930-3 ACx 627-1710-6
ACx 627-1120-3 ACx 677-0600-6
ACx 627-1380-5 ACx 677-0750-6
ACx 627-1760-5 ACx 677-0900-6
ACx 607-0760-3 | 660(1500| 460000|170M6168 |3/110{ACx 607-1040-6 |1250|1100| 575000{170M6149 |3/110
ACx 607-0930-3 ACx 607-1380-6
ACx 607-1120-3 ACx 627-2120-6
ACx 627-1440-3 ACx 627-2540-6
ACx 627-1770-3 ACx 627-2800-6
ACx 627-2140-3
ACx 607-0930-5
ACx 607-1090-5
ACx 607-1380-5
ACx 627-2160-5
ACx 627-2620-5
ACx 627-2850-5
ACx 607-1440-3 | 6601500 460000{170M6168 |3/110|ACx 607-1710-6 |1250(1100| 575000({170M6149 | 3/110
ACx 607-1770-3 ACx 607-2120-6
ACx 627-2340-3 ACx 607-2540-6
ACx 627-2820-3 ACx 627-3350-6
ACx 607-1760-5 ACx 677-1040-6
ACx 607-2160-5
ACx 627-3450-5 ACx 677-2540-6
ACx 677-0760-3
ACx 677-1170-3
ACx 677-0930-5
ACx 677-2160-5
ACx 607-2140-3 | 1100(1400| 1250000{170M6151 |3/110|ACx 607-2800-6 |1100|1400| 1250000{170M6151 | 3/110
ACx 607-2620-5 ACx 607-3350-6
ACx 677-2140-3 ACx 677-2800-6
ACx 677-2620-5 ACx 677-3350-6
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Changed: ACx 617  The connection holes for mains and motor cable lugs are given below.
Frequency Frame Supply Section Holes for cable Number of cable Bottom plate Number of cable
Converter Size Type lugs per phase entries at bottom opening entries at top
Type 1) (diameter 60 mm) dimensions (diameter

60 mm)
mains/motor (mm)

Supply voltage 400V IGBT Supply
ACx 617-0120-3 R7i - * 3 75x239 3
ACx 617-0185-3 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0225-3 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0265-3 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0335-3 R9i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0405-3 R9i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0630-3 R11i ACA 635-0765-3 6x(13x18) 6/9 270x911 6
ACx 617-0765-3 R11i ACA 635-0765-3 6x(13x18) 6/9 270x911 6
ACx 617-0935-3 R12i ACA 635-1125-3 8x(13x18) 12 195x501 12
ACx 617-1125-3 R12i ACA 635-1125-3 8x(13x18) 12 195x501 12
Supply voltage 500V IGBT Supply
ACx 617-0100-5 R6i - * 3 75x239 3
ACx 617-0140-5 R7i - * 3 75x239 3
ACx 617-0215-5 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0255-5 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0325-5 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0395-5 R9i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0495-5 R9i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0770-5 R11i ACA 635-0935-5 6x(13x18) 6/9 270x911 6
ACx 617-0935-5 R11i ACA 635-0935-5 6x(13x18) 6/9 270x911 6
ACx 617-1095-5 R12i ACA 635-1385-5 8x(13x18) 6/12 270x911 6
ACx 617-1385-5 R12i ACA 635-1385-5 8x(13x18) 6/12 270x911 6
Supply voltage 690V IGBT Supply
ACx 617-0120-6 R7i - * 3 75x239 3
ACx 617-0205-6 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0255-6 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0315-6 R8i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0375-6 R9i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0485-6 R9i - 4x(13x18) 6 75x239 6
ACx 617-0750-6 R11i ACA 635-0900-6 6x(13x18) 6/9 270x911 6
ACx 617-0900-6 R11i ACA 635-0900-6 6x(13x18) 6/9 270x911 6
ACx 617-1095-6 R12i ACA 635-1385-6 8x(13x18) 12 195x501 12
ACx 617-1385-6 R12i ACA 635-1385-6 8x(13x18) 12 195x501 12

*Isolated stud terminals for the motor cable:

e maximum number of cable connections per phase: 1

« cable cross section: 25...120 mm? (3...250 MCM)

» tightening torque: 30 Nm (265 Ib-in.).

Mains cable termianal: M10 bolt.
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Changed: ACx 617

weights of ACx 617.

Below are cooling air flow requirements, heat losses, dimensions and

Frequency IGBT Supply Drive Section Air Flow | Heat Loss Width D Weight
Converter Frame Section Type Module Type Frame Module Type [m3h] [kw] [mm] tkg]
Type Size Size

Supply voltage 400V IGBT Supply

ACx 617-0120-3 R7i - ACN634-0120-3 | R7i ACN634-0120-3 1400 4.7 730 305
ACx 617-0185-3 R8i - ACN634-0185-3 | R8i ACN634-0265-3 3450 6.5 1200 625
ACx 617-0225-3 R8i - ACN634-0225-3 | R8i ACN634-0265-3 3450 8.2 1200 625
ACx 617-0265-3 R8i - ACN634-0265-3 | R8i ACNG634-0265-3 3450 10.0 1200 625
ACx 617-0335-3 R9i - ACN634-0335-3 | R9i ACNG634-0405-3 3450 12.3 1200 655
ACx 617-0405-3 R9i - ACN634-0405-3 | R9i ACNG634-0405-3 3450 15.3 1200 655
ACx 617-0630-3 R11i ACA 635-0765-3 | ACN634-0635-3 | R11i ACN634-0765-3 7280 221 3600 1490
ACx 617-0765-3 R11i ACA 635-0755-3 | ACN634-0755-3 | R11i ACN634-0755-3 7280 27.2 3600 1490
ACx 617-0935-3 R12i ACA 635-1125-3 | ACN634-0935-3 | R12i ACN634-1125-3 10330 33.2 4600 2530
ACx 617-1125-3 R12i ACA 635-1125-3 | ACN634-1125-3 | R12i ACNG634-1125-3 10330 40.8 4600 2530
Supply voltage 500V IGBT Supply

ACx 617-0100-5 R6i - ACN 634-0140-5 | R6i ACNG634-0100-5 1400 3.8 730 305
ACx 617-0140-5 R7i - ACN 634-0140-5 | R7i ACN634-0140-5 1400 5.4 730 305
ACx 617-0215-5 R8i - ACN 634-0325-5 | R8i ACN634-0325-5 3450 7.7 1200 625
ACx 617-0255-5 R8i - ACN 634-0325-5 | R8i ACN634-0325-5 3450 9.3 1200 625
ACx 617-0325-5 R8i - ACN 634-0325-5 | R8i ACNG634-0325-5 3450 12.2 1200 625
ACx 617-0395-5 R9i - ACN 634-0495-5 | R9i ACNG634-0495-5 3450 14.5 1200 655
ACx 617-0495-5 R9i - ACN 634-0495-5 | R9i ACNG634-0495-5 3450 18.7 1200 655
ACx 617-0770-5 R11i ACA 635-0935-5 | ACN 634-0925-5 | R11i ACN634-0775-5 7280 27.2 3600 1490
ACx 617-0935-5 R11i ACA 635-0935-5 | ACN 634-0925-5 | R11i ACN634-0775-5 7280 34.0 3600 1490
ACx 617-1090-5 R12i ACA 635-1385-5 | ACN 634-1385-5 | R12i ACN634-1385-5 10330 36.6 4600 2530
ACx 617-1385-5 R12i ACA 635-1385-5 | ACN 634-1385-5 | R12i ACNG634-1385-5 10330 50.2 4600 2530
Supply voltage 690V IGBT Supply

ACx 617-0120-6 R7i - ACN 634-0120-6 | R7i ACNG634-0120-6 1400 4.6 730 305
ACx 617-0205-6 R8i - ACN 634-0315-6 | R8i ACN634-0315-6 3450 7.4 1200 625
ACx 617-0255-6 R8i - ACN 634-0315-6 | R8i ACN634-0315-6 3450 9.3 1200 625
ACx 617-0315-6 R8i - ACN 634-0315-6 | R8i ACN634-0315-6 3450 11.9 1200 625
ACx 617-0375-6 R9i - ACN 634-0485-6 | R9i ACNG634-0485-6 3450 13.6 1200 655
ACx 617-0485-6 R9i - ACN 634-0485-6 | R9i ACNG634-0485-6 3450 18.8 1200 655
ACx 617-0750-6 R11i ACA 635-0900-6 | ACN 634-0905-6 | R11i ACNG634-0905-6 7280 26.4 3600 1730
ACx 617-0900-6 R11i ACA 635-0900-6 | ACN 634-0905-6 | R11i ACN634-0905-6 7280 32.3 3600 1730
ACx 617-1045-6 R12i ACA 635-1385-6 | ACN 634-1385-6 | R12i ACN634-1385-6 10330 35.7 4600 2530
ACx 617-1385-6 R12i ACA 635-1385-6 | ACN 634-1385-6 | R12i ACN634-1385-6 10330 50.2 4600 2530

PDM codes 00012716-C, 00001161-C

D With cable top entry/exit additional 200 mm is required
Height mm
Height of the ACx 617 cabinet (IP 21) 2130
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Ch ang ed: CE Marki ng A CE mark is attached to ACS/ACC 607/617/627/677 drives to verify that the unit
follows the provisions of the European Low Voltage and EMC Directives (Directive 73/
23/EEC, as amended by 93/68/EEC and Directive 89/336/EEC, as amended by 93/68/
EEC).

Definitions EMC stands for Electromagnetic Compatibility. It is the ability of electrical/electronic
equipment to operate without problems within an electromagnetic environment.
Likewise, the equipment must not disturb or interfere with any other product or system
within its locality.

The EMC Directive defines the requirements for immunity and emissions of electrical
equipment used within the European Union. The EMC product standard [EN 61800-3 +
Amendment A11 (2000)] covers requirements stated for drives.

First environment includes establishments connected to a low-voltage network which
supplies buildings used for domestic purposes.

Second environment includes establishments connected to a network not supplying
domestic premises.

Restricted distribution: mode of sales distribution in which the manufacturer restricts
the supply of equipment to suppliers, customers or users who separately or jointly have
technical competence in the EMC requirements of the application of drives.

Unrestricted distribution: mode of sales distribution in which the supply of equipment is
not dependent on the EMC competence of the customer or user for the application of
drives.

Complian ce with the The drive complies with the EMC Directive in industrial low-voltage network, and IT
EMC Directive networks (unearthed mains) with the following provisions.

The drive is of type ACS/ACC 607 equipped with EMC filtering (refer to Table A-1).
The motor and control cables are selected as specified in the Hardware Manual.

First Environment
(Restricted Distribution)

The drive is installed according to the instructions given in the Hardware Manual.

P w N e

Maximum cable length is 100 metres.

WARNING! The drive may cause radio interference if used in a residential or domestic
environment. The user is required to take measures to prevent interference, in addition
to the requirements for CE compliance listed above, if necessary.

Second Environment 1. The drive is of type ACS/ACC 617, or the drive is equipped with EMC filtering,
(Unrestricted Distribution) common mode filter (three toroidal cores per each motor cable), du/dt filter or sine
output filter.

2. The motor and control cables are selected as specified in the Hardware Manual.
3. Thedrive is installed according to the instructions given in the Hardware Manual.
4. Maximum cable length is 100 metres.

WARNING! The drive may cause radio interference if used in a residential or domestic
environment. The user is required to take measures to prevent interference, in addition
to the requirements for CE compliance listed above, if necessary.

Second Environment 1. The drive is not of type ACS/ACC 617, or the drive is not equipped with EMC
(Restricted Distribution) filtering, common mode filter (three toroidal cores per each motor cable), du/dt filter
or sine output filter.

2. ltis ensured that no excessive emission is propagated to neighbouring low-voltage
networks. In some cases, the natural suppression in transformers and cables is
sufficient. If in doubt, the supply transformer with static screening between the
primary and secondary windings can be used.
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Notes

Medium voltage network

Supply transformer

[ L L . . v hl
| Neighbouring network | | L Static screen |
| Point of measurement | | |
| I |
| Low voltage | | Low voltage |
Equipment .
| (victim) | | Drive |
| [ |
| Equipment | Equipment |
Lo - - == J L - = == _ _ _ _ _ _ |

3. An EMC plan for preventing disturbances is drawn up for the installation. A
template is available from the local ABB representative.

4. The motor and control cables are selected as specified in the Hardware Manual
5. The drive is installed according to the instructions given in the Hardware Manual.

Note 1: It is recommended to equip the ACx 607/627 with EMC filtering if equipment
sensitive to conducted emission is connected to the same supply transformer as the
drive.

Note 2: The ACx 677 must not be equipped with EMC filtering.

Note 3: The drive must not be equipped with EMC filtering (refer to Table A-1) when
installed to IT (unearthed) networks. The mains becomes connected to earth potential
through the EMC filter capacitors. In IT networks, this may cause danger or damage
the unit.

Table A-1  The EMC filtering of the drives is marked in the type code as follows. 1 =
EMC cabinet, 2 = EMC cabinet with EMC filters.

Type Code
ACS 600 Type Character no. EMC Options No EMC Filter
Selection
ACS/ACC 6x7 ACKXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX. .. 1,2 0
(75 to 3000 kW)
26

Machinery Directive

The drives comply with the European Union Machinery Directive (98/37/EC)
requirements for an equipment intended to be incorporated into machinery.
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Applicable standards

The drive complies with the following standards. The compliance with the European Low
Voltage Directive is verified according to standards EN 50178 and EN 60204-1.

« EN 50178 (1997) Electronic equipment for use in power installations

* EN 60204-1 (1997) Safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: General requirements.
Provisions for compliance: The final assembler of the machine is responsible for installing
- an emergency-stop device

» EN 60529: 1991 Degrees of protection provided by enclosures (IP code)
(IEC 60529)
» IEC 60664-1 (1992) Insulation coordination for equipment within low-voltage systems. Part 1: Principles,
requirements and tests.
» EN 61800-3 (1996) + EMC product standard including specific test methods
Amendment A11 (2000)
« UL 508C UL Standard for Safety, Power Conversion Equipment, second edition
* CSA C22.2 No. 14-95 Industrial control equipment
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Luku 1 - Johdanto

ACS 600 -tuoteperhe Kolmivaiheisten taajuusmuuttajien ja oikosulkumoottoreiden
nopeudensaatdon tarkoitettujen muuttajamoduulien ACS 600
-tuoteperheeseen kuuluu

e ACS 600 (useimpiin sovelluksiin)

e ACP 600 (paikoitus-, synkronointi- ja muihin
tarkkuusohjaussovelluksiin)

e ACC 600 (nosturikayttdsovelluksiin)
e ACS 600 MultiDrive (linjakayttdsovelluksiin)

Sovellusohjelmat on esitelty liitteesséa — A.

Yieistietoja tédsta Tahan kayttdoppaaseen kannattaa tutustua huolellisesti ennen

oppaasta taajuusmuuttajan asentamista, kayttédnottoa, kayttdéa tai huoltoa.
Laitteen kayttéjan tulisi hallita fysiikan ja sdhkotekniikan perusteet
seka tavalliset sdhkotyot ja tuntea elektroniikkakomponentit ja
sahkopiirustukset.

ACS/ACC 6x7 -taajuusmuuttajat koostuvat syoéttdyksikdsta ja vaihto-
suuntaajayksikdsta. Tassa oppaassa kasitellddn seuraavia asioita:

* Vaihtosuuntaajayksikédn jarjestelma- ja laitteistokuvaukset.

*  Syotttdyksikdn ja vaihtosuuntaajayksikén mekaaninen ja sdhkoinen
asennus. Yksityiskohtaisia ohjeita annetaan esimerkiksi kuljetus-
pituuksien siirtdmisesta, kuljetuspituuksien yhteenliittdmisesta,
kiskojen kytkemisesté ja kaapin kiinnittdmisesta lattiaan.

* Vaihtosuuntaajayksikdn kayttéénotto.
Huomautus: Sy6ttdyksikon kayttddnotosta, parametreista,
vianhausta ja tuotetiedoista kerrotaan Supply Sections User’s
Manual -oppaassa (DSU, TSU tai ISU).

* Ennaltaehkéiseva huolto ja laitteistopohjainen vianhaku.
Huomautus: Ohjelman vika- ja varoitusviestit kuvataan ACS 600
Ohjelmointioppaassa (Vakio-, System- tai Crane Drive
-sovellusohjelmisto) tai Supply Sections User’'s Manual -oppaassa
(DSU, TSU tai ISU).

Muut oppaat Ohjauspaneelin kayttd ja vaihtosuuntaajan sovellusohjelman
parametriasetukset on esitetty ACS 600 Ohjelmointioppaassa (Vakio-,
System- tai Crane Drive -sovellusohjelmisto). ACS 600
vakiosovellusohjelmiston kayttéénottoa varten on saatavana
kayttéénotto-opas.
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Luku 1 — Johdanto

Vastaanottotarkistus

Tiedustelut

ACXx 6x7 -tyyppikoodi

Mittapiirrokset ovat ACS/ACC 607/617/627/677 Dimensional Drawings
-oppaassa (EN-koodi 64488422).

Tietoa lisdvarusteista on niiden oppaissa.

Heti lAhetyksen saavuttua on tarkistettava, etté laite on
vahingoittumaton. Ennen asennusta ja kaytté6nottoa on varmistettava
taajuusmuuttajan arvokilvesta, ettad kyseessé on oikea malli ja versio.

Jokaisessa ACx 600 -laitteessa on tunnistusta varten arvokilpi.
Arvokilvessa on laitteen tyyppikoodin liséksi yksil6llinen sarjanumero.
Tyyppikoodi sisaltda tietoja laitteen ominaisuuksista ja kokoonpanosta.
Sarjanumeron ensimmainen numero ilmoittaa valmistuspaikan.
Seuraavat nelja numeroa kertovat valmistusvuoden ja -viikon. Loput
numerot tdydentavat sarjanumeron niin, etta kaikki laitteet saavat
yksiléllisen koodin.

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava joko paikalliselle
ABB:n edustajalle tai ABB Industry Oy:n Tuotemyyntiin, PL 182, 00381
Helsinki. Tiedossa on oltava laitteen tyyppikoodi ja sarjanumero.

ACx 6x7 -tyyppikoodin tavallisimpien merkkien merkitykset on selitetty
alla olevassa taulukossa. Kaikissa laitetyypeissa ei ole kaikkia
vaihtoehtoja. Lisatietoja vaihtoehdoista on ACS 600 SingleDrive
Ordering Information -oppaassa (koodi: 58977985, saatavana
pyydettdessa).

Merkki Merkitys Lisatietoja
nro

Esimerkki: ACS627090062BD0C150200A00100B2100A1A2AX

1 Tuotekategoria
A = AC-kayttod
2.3 Tuotteen tyyppi
CS = Standard, CC = Crane Drive
4 Tuoteperhe
6 = ACS 600
5 Tulosilta

0 = 6-pulssitasasuuntaaja, 1 = IGBT-muuttaja, 2 = 12-
pulssitasasuuntaaja, 7 = Verkkoonjarruttava 4Q-
tyristorisilta

6 Rakenne
7 = kaappi
7.10 Teholuokitus (kVA) Liite A:
Nimellisarvot
11 Verkkojéannite

3 =380/400/415V AC
5 = 380/400/415/440/460/480/500 V AC
6 = 525/550/575/600/660/690 V AC

12 Syo6ttétaajuus
2=50Hz, 3=60Hz

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Merkki
nro

Merkitys

Lisatietoja

13

Kaapelointi

B = sy6ttd- ja moottorikaapelit alhaalta

T = sy6ttd- ja moottorikaapelit ylhaalta*

1 = sybttdkaapelit ylh&altd* ja moottorikaapelit alhaalta
2 = syo6ttdkaapelit alhaalta ja moottorikaapelit ylhaalta *
3 = sy6ttd- ja moottorikaapelit alhaalta, yhteinen
moottorilahtéyksikkd

4 = sybttdkaapelit ylhaéltéa ja moottorikaapelit alhaalta,
yhteinen moottorilahtéyksikkd

* tarvitaan ylimaéarainen lahtoyksikko

14,15

I/0-vaihtoehdot ja kenttavéylasovitin

16

Sovellusohjelmat
x = Kieli- ja sovellusmakrovalinnat

Liite A: Sovel-
lusohjelmat

17

Ohjauspaneeli
0 = Ei, 1 = Ohjauspaneeli mukana

18

Kotelointiluokka
1=IP21,2=1P 22,4 =1IP 42,
5=1IP 54,6 =IP 54R

Liite A: Kaapi-
tus

19

Lakatut kortit

20

Hatapysaytys

21

Moottorin lampdsuojaukset
0 =Ei, 1 =Pt 100 -rele, 2 = Termistorirele

22

Lampdésuojausten maara

23

Kaapin optiot
0 = Ei, A = Kaapin lammitin

24

Apumoottorin puhallinsy6tt6é

25

Apumoottorin puhallinsyéttdéjen méaara

26

EMC
1 = EMC-kaappi, 2 = EMC-kaappi + RFI-suotimet

Liite A: CE-
merkinta

27

du/dt-suodin

0 = Ei, 1 = du/dt-suotimet, 2 = yhteismuotoisten hairididen
suotimet, 3 = du/dt-suotimet + pienet yhteismuotoisten
hairididen suotimet, 4 = du/dt-suotimet + yhteismuotois-
ten hairididen suotimet, 5 = pienet yhteismuotoisten hiri-
6iden suotimet

28

Jarrukatkoja ja -vastukset
0 = Ei, 1 = Jarrukatkoja, 2 = Jarrukatkoja + vastukset

29

Maasulkuvalvonta
0 = Ei, A = Valittu (maadoittamaton syéttéverkko), B =
Valittu (maadoitettu syéttdverkko)

30

Ohjausjannite releille ja puhaltimille

1 = apuohjausjannite 230 VAC

2 = apuohjausjannite 115 VAC

3 = liitdnta ulkoisen ohjauksen 230 VAC:n syéttoon (UPS)
4 = liitanta ulkoisen ohjauksen 115 VAC:n sy6ttoon (UPS)

31

Syo6ttéyksikon vaihtoehdot

0 = varokekytkin tai kuormakytkin

1 = varokekytkin tai kuormakytkin + maadoituskytkin
2 = kontaktori varokekytkimella tai katkaisijalla

3 = kontaktori varokekytkimella tai katkaisijalla

+ maadoituskytkin

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Luku 1 — Johdanto

Merkki Merkitys Lisatietoja
nro
32 Odottamattoman kdynnistymisen esto
0 = Ei, 1 = Valittu
33 24 VDC:n tehonsyo6tto

0 = Tehonsy6ttd vaihtosuuntaajasta NAMC/NIOC:lle
1 = Ulkoinen tehonsy6ttd NAMC/NIOC:lle

34 Kayttéoppaan kieli
35 Verkkojohtimen tyyppi
1 = Kaapeli, 2 = Kisko
36 Tasavirtakiskon materiaali
A = Alumiini, B = Tinapaallysteinen kupari
37 Moottorilammittimien 1aht6
0=Ei,2=2kpl, 4 =4kpl
38 Tyyppikoodin tarkistus
39 Erikoisominaisuudet
ACx 6x7:n tirkeim- Alla on esitetty tehoalueella 75...3000 kW toimivan ACx 6x7
mét osat -taajuusmuuttajan (AC-kayttd) tarkeimmat osat. Syottdyksikdssa on

joko diodi-, tyristori- tai IGBT-tulosilta. Jarruyksikké on lisdvaruste.
Yksityiskohtaisempi kuvaus syéttdyksikosta 16ytyy sen kayttdoppaista.
Tassa luvussa tutustutaan tarkemmin vaihtosuuntaajayksikkdon.
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Syo6ttdyksikkd Jarruosat Vaihtosuuntaajayksikot
/—/%/—/%
Apu- Sybtts- c DSU/TSU/ _ Jarruyksikké
ohjaus- yksikkd 28z ISU- g8 (lisavaruste)
yksikko 22 syottd- g
£8% yksikkd =
39 L5
83 e — .
ATO 55 Kayttoryhmille
2 . o
ACU ICU FIU a8 yhteinen DC-kisko
NDCU | | | | ¥
! T
NAMC :
NIOC | | |
: I | I
I | I
|
\ : | syotts- | | : |
: 1| yksikké | | | ® @
! [ e =
! [ ' & @
: I | X - >
m{ . S
I ' ! I
I I I |
230/115 VAC : : : !
Rors : | | :
AC
ACXx 617 runkokoko R7i
Kéayttéryhmille yhteinen DC-kisko
NDCU LCL-suodin
NAMC \ (W\I’W\
NIOC T _I
Syotto- ValhtO-.
suuntaaja

i yksikk®

\J
0] &

-

| —QD-230/115 VAC

1
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Apuohjausyksikko ACx 6x7:n apuohjausyksikko sisaltdd seuraavat osat:

Kaytén ohjausyksikkd, johon kuuluvat sovelluksen ja moottorin
ohjauskortit (NAMC) seka vakio-I/O-kortti (NIOC)

CDP 31x -ohjauspaneeli

Ohjauskaapelointi ja releistys (esim. lisdvarusteena saatavaan
odottamattoman k&ynnistymisen estoon)

Lisdvarusteena saatavat moduulit (I/O-laajennus- ja
kenttavaylasovitinmoduulit, pulssianturin liitAntAmoduuli jne.)

Muut lisdvarusteet.

Vaihtosuuntaaja- Vaihtosuuntaajayksikko sisaltaa alla mainitut osat:

yksikké

Vaihtosuuntaaja
Vaihtosuuntaajan jadhdytyspuhaltimet

Optinen haaroitusyksikkd (NPBU) kaytettdessa rinnan kytkettyja
vaihtosuuntaajia

du/dt-suotimet (lisdvaruste)

Moottorildhtdkentta (jos kaytetdan rinnan kytkettyja
vaihtosuuntaajayksikdita tai kaapelointi suoritetaan ylékautta)

DC-sulakkeet (vain runkokoot 2 x R11i, 2 x R12i ja 4 x R11i)

Kaapin mekaniikka

Esimerkki Alla on 2 x R11i -vaihtosuuntaajayksikén lohkokaavio.

Vaihto-
suuntaaja-
yksikké

H [l] Vaihto- H H
suuntaaja:
1 1 [ —=Vaihe- —— —7—7—
I W o— T —1—
__moduulit T———1 "7

Lahtokentta §

pd
WN___"IX___ K x____ T ____ LI
Lisavaruste; ~*— | LX)

S —

Moottori

1-6
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Vaihtosuuntaaja Vaihtosuuntaaja koostuu IGBT-Iahtésillasta, joka muuttaa
tasajannitevalipiirin jannitteen sdédetyksi vaihtojénnitteeksi.
Vaihtosuuntaaja ohjaa yhta moottoria.

Runkokoko Vaihtosuuntaajassa (ACN 634 xxxx) on
R11i, R12i kolme vaihemoduulia (ACN 644 xxxx) = yksi vaihtosuuntaaja
- =

2 xR11i,2x R12i | kaksi kertaa kolme vaihemoduulia (ACN 644 xxxx) = kaksi
vaihemoduulilohkoa = yksi vaihtosuuntaaja

1 1
_ [z / = /
4 x R11i nelja kertaa kolme vaihemoduulia (ACN 644 xxxx) = nelja

vaihemoduulilohkoa = yksi vaihtosuuntaaja

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 1-7
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Ohjauskortit

Ohjauskorttikaavio
(R8i, R9i)

Yksi vaihemoduulilohko sisaltda seuraavat kortit:

padpiirin liitAntakortti (NINT): TAma kortti antaa ohjauskomentoja ja
l&hettdd mittaussignaaleja.

kaksi ohjausjakelukorttia (NXPP, runkokoossa R10i ja sitéa
suuremmissa). Nama kortit jakavat NINT-kortin antamia
ohjauskomentoja.

hilaohjauskortit (NGDR). Nama kortit vahvistavat ohjauspulssit
IGBT-transistoreille.

haaroitinyksikkékortti (NPBU) rinnan kytketyissa yksikdissa, esim.
2 x R8i, 4 x R11i

teholédhdekortti hilaohjaimille (NGPS) V-vaihemoduulissa
teholahdekortti (NPOW-62) V-vaihemoduulissa.

Runkokoon 2 x R11i/R12i vaihtosuuntaajassa on kaksi kertaa
enemman ohjauskortteja kuin R11i/R12i-vaihtosuuntaajassa.
Runkokoon 4 x R11i vaihtosuuntaajassa on nelja kertaa enemman
ohjauskortteja kuin R11i-vaihtosuuntaajassa.

Tassa kaaviossa on kuvattu runkokoon R8i/R9i vaihtosuuntaajaa
ohjaavat ohjauskortit.

NDCU
NAMC
v
| NINT |
Tehoyksikkd——[Z]= pd = pd =
58 155 151
kaksi ~— 213 B3] 12]D
NGDR- U- V- W-
korttia ohjaa vaihe  vaihe vaihe
yhta
tehoyksikkda

1-8
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Ohjauskorttikaavio  Tassa kaaviossa nakyvat runkokoon 2 x R8i ja 2 x R9i
(2 x R8i, 2 x R9i) vaihtosuuntaajaa ohjaavat ohjauskortit.

NDCU
NAMC
I
[NPBUJ
NINT NINT
u Vv

U-vaihe V-vaihe = W-vaihe

Ohjauskorttikaavio  Téassa kaaviossa on kuvattu runkokoon R10i ja R11i vaihtosuuntaajaa
(R10i, R11i)  ohjaavat ohjauskortit.

NDCU

NAMC
i\

NXPP == NINT == NXPP

HOON=—=

Tehoyksikkd—— pd Z|z Z|z =
| 2l2l 18 2lal |8
1 =]

Kaksi — 3|3 3| ] x| Bpieel B DD [T
NGDR-
kﬁ:.t.tla ohjaa U-vaihe V-vaihe W-vaihe
yhta
tehoyksikkda
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Ohjauskorttikaavio (R12i)  Tassa kaaviossa on runkokoon R12i vaihtosuuntaajaa ohjaavat
ohjauskortit.

NDCU

NAMC
I\

NXPP == NINT == NXPP

Tehoyksikkd—— z b4 = pd = pd = b4 = 4 4 pd =
y (% C% % C% [©) (% (o] [e) [9][a} DD DD (9] [0} DD
o|lol [|o|o] |g|o o|o| [|o|o] |glo o|o| [|o|lo]  |g|o
Kaksi — 3|3 |33 |33 2|3l (33 |23 2|3l |33 |23
NGDR-
korttia ohjaa U-vaihe V-vaihe W-vaihe
yhta
tehoyksikkda

Ohjauskorttikaavio  Tassa kaaviossa nakyvat runkokoon 2 x R12i vaihtosuuntaajaa
(2 x R12i)  ohjaavat ohjauskortit.

NDCU

NAMC

N

[NPBU

NXPP == NINT <= NXPP NXPP == NINT ==

s fn==5

[

U-vaihe V-vaihe W-vaihe
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Tehoyksikko

Péépiirikaavio
Runkokoko R8i/R9i

Tasajannitevélipiiri
+

Luku 1 — Johdanto

Tasséa kuvassa on yksi tehoyksikk®, johon on kytketty NGDR-kortit.

4 5 NGDR-kortti

P2

P3

Tehoyksikkd

Eristetty pohjalevy

Runkokoko R8i/R9i sisaltda kolme vaihemoduulia. Jokainen
vaihemoduuli tuottaa yhden moottoria ohjaavan vaiheen.

Tehoyksikké

=

l l . du/dt-suodin
J J @ J @ (lisavaruste)

U-vaihe

ﬂ - - P1 V-vaihe
‘ P2 P3 W-vaihe

=+ ] J&J
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Runkokoko R12i  Runkokoko R12i siséltda kolme vaihemoduulia. Jokainen vaihemoduuli
tuottaa yhden kolmesta moottoria ohjaavasta vaiheesta. Jokainen
vaihemoduuli koostuu kolmesta rinnan kytketysta tehoyksikdsta.
Yhteen tehoyksikkd6n on integroitu kuusi IGBT-transistoria
nolladiodeineen. Alla olevassa kuvassa nékyy yhden vaiheen kytkenta.

L Tehoyksikké

i

___— Vaihemoduuli

o
an
i

Tasajénnitevalipiiri

W-vaihe
V-vaihe

NI |
- |<EE

4

Huomautus: DC-sulakkeet siséltyvéat vain runkokokoihin 2 x R11i, 2 x R12i ja 4 x R11i
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Jéannitesyotté

Vaihtosuuntaajayksik-
kéjen kokoonpanot

Vaihtosuuntaajayksik-
kéjen sulakkeet

DC-sulakkeet

Yksittédiset vaihtosuun-
taajamoduulit

Luku 1 — Johdanto

Syo6ttdyksikkd syodttad vaihtosuuntaajaan jannitteen tasajannitevalipiirin
kautta. Vaihtosuuntaaja ottaa DC-kiskosta my&s ohjaus- ja
apujannitteisiin tarvittavan energian.

Vaihtosuuntaajien jadhdytyspuhaltimien jannite saadaan 230/115 V AC
muuntajasta (apuohjausyksikéssa) lampdsuojan F10, F11 tai F12
kautta (runkokoosta riippuen).

24 V apujannitelahté saa jannitteen 230/115 V AC muuntajasta
(apuohjausyksikdssa) lampdésuojan F3 kautta.

Hatapysaytys ja lisdvarusteena saatava katkeamaton sahkénsyottd
(UPS) johdotetaan apuohjausyksikdsta.

Vaihtosuuntaajayksikkdjen kokoonpanot on kuvattu alla.

Vaihtosuuntaajayksikét on varustettu DC-sulakkeilla runkokoossa
2 x R11i, 2 x R12i ja 4 x R11i. Pienempia vaihtosuuntaajayksikdita
suojaavat syottdyksikdn sisédpuolella olevat sulakkeet tai
syottoyksikdsséa oleva kuormitussuoja.

L+ L-

1L+ 1L-

Yksi NAMC-kortti ohjaa vaihtosuuntaajayksikkéd. NAMC-kortti sijaitsee
apuohjausyksikén DIN-kiskossa sijaitsevan ohjausyksikdn (NDCU)
sisélla yhdessa NIOC-kortin kanssa.

1L+ 1L-—
| | Apuohjausyksikkd

NDCU

|
|

I NAMC
|

|

~

du/dt-suodin (lisévaruste)

0
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Luku 1 — Johdanto

Rinnan kytketyt vaihe- Yksi NAMC-kortti ohjaa kaikkia rinnan kytkettyja vaihemoduulilohkoja
moduulilohkot optisen haaroitinyksikdn (NPBU-4x) kautta. Yksikké ohjaa komennot
samanaikaisesti lohkojen liitdntakorteille (NINT). Lohkojen tehosy6ttd

tapahtuu sulakkeiden kautta.

L+
L—

Apu- 01

ohjausyksikkd — —

NDCU

|
\
\
NAMC |——NPBU
|
|
|

! ! ! du/dt-suodin (lisdvaruste)
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Yleista

Vaadittavat tyékalut

Tasséa luvussa annetaan ohjeet kuljetuspituuksien siirtdmiseen, niiden
kiinnittdmiseen lattiaan seké yhteenliittimiseen. Ohjeet koskevat

ACS 600 MultiDrive (ACA 6xx) ja ACx 6x7 (132...3000 kW) -laitteita.
Vain tiettyja tyyppejé koskevat ohjeet on merkitty erikseen.

Lisatietoja taajuusmuuttajan sallituista toimintaolosuhteista ja sen
tarvitsemasta tilasta on Turvallisuus- ja tuotetiedot (ACS 600 MultiDrive)
-oppaassa ja liitteessd A (ACx 6x7). Laitteen ymparilla on oltava
vapaata tilaa, jotta jAdhdytysilma voi virrata ja laitetta voidaan huoltaa.
Laitteen oikea mekaaninen asennus on tarkeaa ja siksi ohjeita on
noudatettava tarkasti.

Taajuusmuuttajien kaapit on asennettava pystysuoraan asentoon.

Lattian, jolle laite asennetaan, on oltava syttyméaténtd materiaalia,
mahdollisimman siled ja riittdvan vahva kestdmaan laitteen paino.
Lattian tasaisuus on tarkistettava vesivaa’alla ennen kaappien
lopullista asennusta. Sallittu maksimipoikkeama pintatasosta on

< 5 mm 3 metrin matkalla. Asennuspaikkaa tulisi voida s&ataa
(tarvittaessa), silla kaapissa ei ole sdadettavia jalkaosia.

Laitteen takana olevan seinéan on oltava syttyméaténta materiaalia.

Tydkalut, joita tarvitaan kuljetuspituuksien siirtdmiseen lopulliseen
sijoituspaikkaansa, niiden kiinnittdmiseen lattiaan seka liitdntdjen
kiristdmiseen, on lueteltu alla.

1. Rautakanki ja siirtorullat tai vastaavat tyékalut kuljetuspituuksien
siirtdmiseen

2. Pozidrive ja Torx (2,5 - 6 mm) -ruuvitaltat rungon ruuvien
kiristdmiseen

3. Momenttiavain

4. 19 mm:n avainsarja tasavirtakiskojen kiristdmiseen
kuljetuspituuksien valilla

5. 17 mm:n avainsarja PE-kiskojen kiristdmiseen kuljetuspituuksien
valilla

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 2-1



Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kaappi lImajdéhdytteisissd ACS 600 MultiDrive- ja ACx 6x7A -laitteissa on
samanlainen kaappi. Merenkulkuversioiden kaapeissa on liséksi
varahtelynvaimentimet ja ovenkahvat.

= -
I I. e & | (LI

S == =

ACS 600 MultiDrive ja ACx 6x7

: "il.
=

T I
\ /
\ /
AN /
~ e
~ _ -
Kaapin oven avaamiseen tarvittava tila Merenkulkusovellukset (ACS 600 MarineDrive)
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kuljetuspituuksien siirtdminen

nosturilla

Kéyta kaapin yldosassa olevia
teraksisia nostokulmia. Kiinnité
nostokdydet tai -hihnat nostokulmiin.

Nostokulmat voidaan irrottaa (ei
pakollista), kun kaappi on asetettu
paikoilleen. Jos nostokulma
irrotetaan, kaikki pultit on
kiinnitettava takaisin paikoilleen.
Pulttien avulla séilytetdan kaapin
suojausluokka.

ACx 6x7: IP 54

Nostokdysien ja -hihnojen
kiinnityskorkeus on oltava vahintaan
2 metri4 nostettaessa IP 54
-suojausluokan laitetta.

h>2000
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

trukilla

siirtorullilla

o

Painopiste voi olla melko korkealla, joten
kuljetuspituuksien siirtdmisessé on noudatettava
varovaisuutta. Kaapin kallistamista on valtettava.

Kuljetuspituutta siirrettdessé kaapin on aina
oltava pystysuunnassa.

(Ei sallittu merenkulkuversioissa)

i

i

B

Irrota kaapin alaosaan kuljetusta
varten lisétty puukehys.

@ Aseta kuljetuspituus rullien péélle ja
siirrd yksikk®a varovasti, kunnes se on
l&helld sijoituspaikkaansa.

Poista rullat nostamalla
kuljetuspituutta nosturin tai trukin
avulla kuten edelld on kuvattu.

24
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kuljetuspituuden (Ei sallittu merenkulkuversioissa)
sijoittaminen paikoilleen

Kaappi voidaan siirtda paikoilleen
rautakangen ja vélissa olevan puuosan
avulla. Puu estda kaapin rungon
vahingoittumisen.

Nostokulmien ja Irrota nostokulmat (jos kdytdssa) nostamisen jalkeen, silla ne

-tankojen irrottaminen  hairitsevat laitteen jaahdytysta. Irrota nostokulma
merenkulkuversioissa. Kiinnita alkuperaéiset pultit uudelleen tai

ylemmat varinanvaimentimet (jos kaytéssa) kaapin suojausluokan
séilyttamiseksi.

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 2-5



Luku 2 — Mekaaninen asennus

Mekaanisen
asennuksen
tekeminen

/

100 mm seinéasta

tai

200 mm takaosat

X X
X X
XX

vastakkain asennettuna

1 Il
T T
v oy
| Il

©)
—H
@
X%

1. Kiinnitd ensimmainen kuljetuspituus
lattiaan kiinnikkeilla tai kaapissa olevien
reikien avulla. Katso kohta
Kuljetuspituuden kiinnittdminen lattiaan.
Merenkulkuversioissa ensimmainen
kuljetuspituus kiinnitetdan lattiaan ja
kattoon/seindén kuten kohdassa
Véréhtelyvaimentimet ylhdélla ja alhaalla
(merenkulkuversiot) on kuvattu.
Huomautus: Jos kuljetuspituuksien
korkeutta on sdadettava, se on tehtava
ennen niiden yhteenkiinnittdmista.
Korkeutta voidaan sdataa rungon
alaosassa olevien metallikiilojen avulla

N

. Irrota nostotangot (jos kaytdssa) ja
merenkulkuversioiden nostokulmat. Aseta
alkuperdiset pultit tai ylemmat
varindnvaimentimet reikiin.

3. Kiinnitd ensimmainen kuljetuspituus
seuraavaan. Jokaisessa
kuljetuspituudessa on 200/600 mm:n
kiskojatkoskentta.

N

. Kiinnita toinen kuljetuspituus lattiaan.

(¢

. Liit4 tasavirtakiskot ja PE-kisko.

»

. Nosta kaapin katon yldosa yl6s (jos
laitteessa on kaksoiskatto).

2-6
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kuljetuspituuden Kuljetuspituuden kiinnittdminen lattiaan on erityisen tarkeaa
kiinnittidminen lattiaan varahtelylle ja muulle liikkeelle alttissa asennuksissa.

Kiinnikkeet  Aseta kiinnike kaapin rungon reunassa olevaan pitkittdiseen aukkoon
ja kiinnit4 se pultilla lattiaan. Kiinnikkeiden suurin sallittu etaisyys
toisistaan on 800 mm.

Common cabinet kiinnitysaukkojen véliset etdisyydet on
annettu alla. Kiinnityspultti: M10...M12 (3/8”...1/2").

Kentén leveys Aukkojen vilinen etdisyys (mm)
a b a
200 = ﬁ:l
46
400 a: 250
600 a: 450
800 a: 650
1000 a: 350, b: 150, a: 350
1500 a: 350, b: 150, a: 350, b: 150, a: 350

Kiinnikkeen mitat

Kaapin runko

I |
0 U |
r L - - — — _
3.0
|
ri. [Kaapin runko
|
‘ |
| [ON
‘ '
3 | o
| J
NEaiarS
No ; A ip) <~
v .
—— O
| Y
|

S

|
ﬁi,
5M§
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kaapin sisélld olevat Kaappi voidaan kiinnittda lattiaan sen sisélla olevien kiinnitysaukkojen
aukot Kkautta (edellyttéden, ettéd kaapissa on aukot ja ne ovat kdytettavissa).
Kiinnityskohtien suurin sallittu etéisyys toisistaan on 800 mm.

Kaapin sisélla olevat
kiinnitysaukot

Kaapin sivulevy: 15 mm
Kaapin takalevy: 10 mm

Pieni vali 200 mm, 400 mm, 600 mm, 800 mm,
1000 mm ja 1500 mm kenttien valilla:

IP 20...42 IP 54
~ 0.5 ~ 1

Common cabinet kiinnitysaukkojen véliset etdisyydet on annettu alla.
Kiinnityspultti: M10...M12 (3/8"...1/2).

Kentén leveys Aukkojen vélinen etaisyys (mm)
? @ 9@ @ @31 mm
a b~ a

200 a: 50

400 a: 250

600 a: 450

800 a: 650

1000 a: 350, b: 150, a: 350

1500 a: 350, b: 150, a: 350, b: 150, a: 350
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Kaapelitila kaapin alla

Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kaapelitila voidaan rakentaa MNS-kaapin 400 mm levyisen keskiosan
alle. Kaapin paino lepdd 100 mm levyisten poikittaisosien varassa,
joiden painon lattian on kestettava.

Nakyma ylhaalta

Nakyma sivulta

Painavien / - Y—eeeeeed 0 e
kaappien 100 (400) 100
rakenteellista C- ‘
osaa on tuettava
alta.
Tata aluetta voidaan
kayttaa kaapelitilana

Jadhdytysilman virtaus

kaapelitilasta kaappiin

estetdén pohjalevyilla.

Kaapin suojausluokka

sdilytetddn kayttamalla

laitteen mukana Kaapelit

toimitettuja alkuperaisia

pohjalevyija.

Suojausluokasta ja

paloturvallisuudesta — =

huolehditaan kaapelin

l&pivienneilla.

/
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Sédhkéhitsaus Varindnvaimentimilla varustettujen kaappien kiinnittamista hitsaamalla
ei suositella, silla hitsaus vahingoittaisi vaimentimia.

Kaapit, joissa ei ole varinanvaimentimia, voidaan kiinnittda hitsaamalla
alhaalta (vaikkakaan sité ei suositella). Tall6in hitsauslaitteen
paluujohdin on liitettdva kaapin rungon alaosaan korkeintaan 0,5
metrin etaisyydelle hitsauspisteesta.

VAROITUS! Jos hitsauslaitteen paluujohdinta ei ole liitetty kunnolla,
hitsauspiiri voi vahingoittaa kaapeissa olevia elektroniikkapiireja.

2-10 ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Luku 2 — Mekaaninen asennus

Vérédhtelyvaimentimet  Merenkulkuversioissa kuljetuspituus on kiinnitettava lattiaan ja kattoon
ylhdalla ja alhaalla (seinélle) seuraavasti.

(merenkulkuversiot)
(1) Kiinnita kuljetuspituus lattiaan M10- tai
o M12-pulteilla varahtelyvaimentimen
Kayta kiinniketta (ei mukana) lattakiskossa olevien aukkojen kautta.
Bock side A — A Front side (2) Jos kaappien takana i ole riittavésti

tilaa asennusta varten, kayta kuvan (2)
kiinnitystapaa.

/ B
@ @ Kiinnitd ylemmat varahtelyvaimentimet.
Ylempien vérahtelyvaimentimien
sijainti on kuvattu kuljetuspituuden
mukana toimitetussa
d mittapiirroksessa.

Kiinnitd kannatusvarret ylempiin
varehtelyvaimentimiin ja kattoon
(seindlle).

Kannatusvarsi

Nakyma (ei mukana)

sivulta

Itselukittuva mutteri
M12-DIN985.
Momentti 13 Nm.

Ylemmaét varéhtely-
vaimentimet
Kayta M12-ruuveja.

Kayta M10- tai M12-ruuveja.
(Al& hitsaal)
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Kuljetuspituuksien Kuljetuspituudet kiinnitetdan yhteen kiskojatkoskentassa. Keskusosien

yhteenkiinnittdminen yhteenkiinnittdmiseen tarvittavat erikoisruuvit (M6) ovat muovipussissa
kuljetuspituuden viimeisesséa kentassa. Kierteistetyt vastakappaleet on
jo asennettu pylvaaseen.

(//\ Kierteistetyt vastakappaleet
L
@Q 2
N\ N
m ~
\// %%y/
Ly ©
) >~
- Q Q
7
© Q
Q S
Q >~
Q
Q

Toimintaohjeet

Kiristysmomentin maksimi

1. Kiinnita jatko-osan etupylvés kuudella ruuvilla seuraavan kentan
etupylvaaseen.
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

2. 200 mm levyinen jatko-osa: Irrota vélilevy, joka peittda jatko-osan
takapylvaat. 600 mm levyinen jatko-osa: Irrota osastointilevyt.

sastointi-
levy

Kiskojatkos- Vélilevy Takapylvaat esilla

osa

3. Kiinnit4 jatko-osan takapylvas neljalla ruuvilla (kiskojatkososan
alapuolella) seuraavan kentan pylvaéaseen.

4. Aseta valilevy takaisin paikoilleen (ja tasavirtakiskon kytkemisen
jalkeen levyn yldosan osastointilevy(t), katso seuraava sivu).
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

Tasavirta- ja PE- Tasavirtakiskot ja PE-kisko liitetédn 200/600 mm levyisen
kiskon liitokset kiskojatkoskentan etuosassa. Kaikki tarvittavat materiaalit sijaitsevat
kiskojatkoskentéssa.

1. Irrota etummainen osastointilevy, joka sijaitsee
kiskojatkoskentéassé.

Irrota liitososien pultit.

3. Liita kiskot liitososien avulla (katso alla oleva kuva).
Alumiinikiskoissa on kaytettava liitosrasvaa (esim. TK-Penetral, jota
valmistaa Framatome Connectors USA Inc. Burndy Electrical)
korroosion estamiseksi ja hyvan liitoksen varmistamiseksi.
Oksidikerros on puhdistettava liitososista ennen rasvan kayttoa.

4. Aseta etummainen osastointilevy alkuperédiseen paikkaansa. Taméa
on valttdmatoénta turvallisuuden vuoksi.

Tasavirtakisko  Tasavirtakiskon liitannat on esitetty alla.

@ Liitososat

- Kirista pultit
@ momenttiavaimella

@ O  55-70Nm
%@

Yksittdinen kiskoliitos sivulta
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Luku 2 — Mekaaninen asennus

PE-kisko PE-kiskoliitdnnat on esitetty alla.

Liitososa

Wm0

Kiristysmomentti
35-40 Nm

Kaksoiskaton
nostaminen

1. Nosta kattolevyn yldosa yl6s kuljetusasennosta.

2. Lukitse katto paikoilleen M6-ruuveilla.

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 2-15



Luku 2 — Mekaaninen asennus
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Luku 3 — Sahkdaliitannat

VAROITUS! Kaikki tdssé luvussa kuvatut sdhkéasennukset ja
huoltoty6t saa tehdéa vain valtuutettu sdhkdalan ammattilainen. Tdman

kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevia Turvaohjeita on
noudatettava. Naiden ohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa
vakavan vamman tai hengenvaaran.
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Luku 3 — Sahkdliitdnnéat

Tehokaapelin valinta Verkko- ja moottorikaapelit on mitoitettava paikallisten maéaraysten
mukaan:

1. Kaapelin on kestettdva ACx 600:n kuormitusvirta. Turvallisuus- ja
tuotetiedot -oppaassa (tai liitteesséd A, ACx 6x7) on eri
kuormitusvirroille soveltuvat kaapelityypit.

2. ACx 600:n kaapelilittimet kuumenevat jopa 60 °C:n lampétilaan
kaytén aikana. Kaapeleiden on kestettava vahintaan
60 °C:n lampdtila.

3 Kaapelin on kestettéava Turvallisuus- ja tuotetiedot -oppaan (tai
liitteen A, ACx 6x7) kohdassa Verkkoliitdntd: Oikosulkuvirta
mainittu oikosulkuvirta.

4. Kaapelin induktanssi ja impedanssi on mitoitettava vikatilanteessa
ilmenevan sallitun kosketusjannitteen mukaan (siten, etta
vikakohdan jannite ei nouse liian korkeaksi maasulun sattuessa).

5. Vaihtosuuntaajamoduulissa on s&hkdinen ylikuormitussuojaus,
joka rajoittaa kuormitusvirran suurimmalle sallitulle tasolle.

6. Jos vaihtosuuntaajamoduuliin litetd&n useita moottoreita, kaapelin
ja moottorin suojaukseen on kaytettava erillista termista
ylikuormitussuojaa tai katkaisijaa. Nama laitteet voivat vaatia
oikosulkuvirran katkaisua varten erillisen sulakkeen.

Verkkokaapelin nimellisjannitteen tulisi olla 690 VAC:n laitteissa U,/U =
0,6/1 kV. (U, = johtimen ja maan vélinen nimellisjannite, U = johtimien
valinen nimellisjannite.) Pohjois-Amerikassa 600 VAC:n laitteille
hyvaksytaan myds 600 VAC:n kaapeli. Yleisohje on, etta
moottorikaapelin nimellisjannitteen tulisi olla vahintdan Uy/U = 0,6/1 kV.

On kaytettava suojattua, symmetristd moottorikaapelia (kuva
seuraavalla sivulla). Nelijohdinjarjestelmaé voidaan kayttaa
sy6ttdkaapelointiin, mutta myds tassé suositellaan suojattua,
symmetrista kaapelia. Suojajohtimena kéytettavan vaipan johtokyvyn
on oltava vahintdan 50 % vaihejohtimen johtokyvysta.

Nelijohdinjérjestelmaan verrattuna symmetrisen, suojatun kaapelin
kayttdé vahentad sdhkémagneettista sateilya koko laitteistossa seka
moottorin laakerivirtoja ja kulumista.

Moottorikaapeli ja PE-maadoituspunos on pidettdvd mahdollisimman
lyhyind sdhkdmagneettisen sateilyn ja kapasitiivisen virran
valttAmiseksi.
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Luku 3 — Sahkéliitdnnat

Vaihtoehdot Tehokaapelityypit, joita ACx 600:ssa voidaan kayttaa, on esitetty alla.

Suositus

Symmetrinen, suojattu kaapeli: kolme vaihejohdinta ja Erillinen PE-johdin tarvitaan, jos kaapelin
samankeskinen tai muutoin rakenteeltaan symmetrinen suojajohtimen johtokyky on < 50 % vaihejohtimen
PE-johdin ja suojavaippa johtokyvysté.

PE-johdin uojavaippa .

ja suojavaippa javaipp Suojavaippa

PE
PE b
Suojavaippa

Nelijohdinjarjestelma: kolme PE o SuoavaPp
vaihejohdinta ja suojajohdin. ./ OO O
Ei moottorikaapelointiin.

Moottorikaapelin vaippa Séateilevia ja johtuvia radiotaajuisia hairiéita voidaan vahentaa
tehokkaasti, kun suojavaipan johtokyky on vahintaan 1/10
vaihejohtimen johtokyvysté. Eras tapa arvioida suojavaipan
tehokkuutta on suojavaipan induktanssi, jonka on oltava alhainen ja
vain rajoitetusti riippuvainen taajuudesta. Nama vaatimukset tayttyvat,
kun kaytetdan kuparista tai alumiinista suojavaippaa. ACx 600:n
moottorikaapelin suojavaipan véahittdisvaatimus: samankeskinen
kuparijohdinkerros, jossa on kierretty kuparifolio. Mitd parempi ja
tiukempi suojavaippa on, sitéa alhaisempia ovat hairiésateily seké
laakerivirrat.

Eristyskuori Kuparilankasuoja Kierretty kuparifolio Sisaeristys

( \ Vaihejohdin
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Luku 3 — Sahkdliitdnnéat

Ohjauskaapelin
valinta

Koaksiaalikaapeli

Kaikkien ohjauskaapeleiden on oltava suojattuja. Yleisohje on, etté
ohjaussignaalikaapelin suojavaippa maadoitetaan suoraan

ACx 600:een. Suojan toinen paa jatetdan kytkematta tai maadoitetaan
epéasuorasti kondensaattorin kautta. Kondensaattorin on kestettava
suuria taajuuksia ja jannitteita (esimerkiksi 3,3 nF / 3000 V). Suoja
voidaan myds maadoittaa suoraan molemmista péistadan edellyttaen,
ettd ne ovat samassa potentiaalissa, jolloin paiden valille ei voi syntya
merkittavaa jannite-eroa.

Kiertdmalla signaalijohdin yhteen sen paluujohtimen kanssa voidaan
vahentad induktiivisesti kytkeytyvid hairidita. Parit on pidettava
yhteenkierrettyina niin 1&helle liittimia kuin mahdollista.

Analogiasignaaleille ja pulssianturisignaaleille on kaytettava
kaksoissuojattua, parikierrettya kaapelia (kuva a, esim. JAMAK, jota
valmistaa NK Cables). Jokaiselle signaalille on kaytettava yhta
suojattua paria. Analogiasignaaleille ei tule kayttaa yhteista
paluujohdinta.

Kaksoissuojattu kaapeli on paras vaihtoehto pienjannitteisille
digitaalisignaaleille, mutta myds yksinkertaisesti suojattua, kierrettya
useamman parin kaapelia (kuva b) voidaan kayttaa.

/4
v T
b
Kaksoissuojattu, kierretty Yksinkertaisesti suojattu,

johdinkaapelipari kierretty useamman patrin
kaapeli

Analogisia ja digitaalisia signaaleja varten tulisi kayttaa erillisia,
suojattuja kaapeleita.

Releohjattuja signaaleja, edellyttaen, ettei niiden jannite ylitd 48 V,
voidaan kayttda samoissa kaapeleissa kuin digitaalitulosignaaleja.
Releohjattuja signaaleja suositellaan kaytettaviksi kierrettyina pareina.

24 VDC ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytkea samaan
kaapeliin.

Suositukset, kun kaytéssa ACS 600 MultiDrive Application Controller:

e 75 Q:n kaapeli

¢ RG59 -kaapeli, jonka lapimitta on 7 mm tai RG11 -kaapeli, jonka Ia-
pimitta on 11 mm

e Kaapelin maksimipituus on 300 m

34
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Optinen kaapeli Leikattaessa kaapelia, esimerkiksi leikkureilla, kaapelin optiset paéat
jadavat epatasaisiksi ja voivat aiheuttaa haviétéa kaapelissa. Kaapelin
paat tulisi hioa hienolla hiekkapaperilla.

Relekaapeli Kaapelityyppi, jossa on punottu metallinen suojavaippa (esim. OLFLEX
LAPPKABEL, Saksa), on ABB Industry Oy:n testaama ja hyvaksyma.

Ohjauspaneelikaapeli Kaukokaytdssa kaapeli, joka yhdistda ohjauspaneelin ACx 600:aan, ei
saa ylittdad 3 metrid. Ohjauspaneelin lisdvarustesarjoissa kaytetaan
ABB Industry Oy:n testaamaa ja hyvaksymaa kaapelityyppia.

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 3-5
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Eristysmittaukset

A

Moottori ja
moottorikaapeli

PE
R>1MQ

Tasavirtakisko

Jokainen ACS 600 MultiDrive -jarjestelma ja ACx 6x7 -yksikk®
(132...3000 kW) on testattu tehtaalla eristyksen osalta kytkemalla
paépiirin ja rungon valiin 50 Hz:n 2500 V jannite (rms) 1 minuutin
ajaksi. Laitteelle ei siis tarvitse tehda eristysmittausta. Asennuksessa
olevien muiden osien ja laitteiden eristysmittaukset suoritetaan
seuraavalla tavalla:

VAROITUS! Eristysmittaukset on tehtdva ennen ACx 600:n kytkemista
verkkoon. Varmista, etta laite on kytketty irti verkosta ennen
eristysresistanssimittausten suorittamista.

1. Varmista, ettd moottorikaapeli on irrotettu ACx 600:n Iahtdliittimista
U2, V2 ja W2.

2. Mittaa moottorikaapelin ja moottorin eristysresistanssit erikseen
jokaisen vaiheen ja maan valiltd mittausjannitteella 1 kV DC.
Eristysresistanssin on oltava vahintdan 1 MQ.

1. Mittaa jokaisen tasavirtakiskon ja maan vélinen resistanssi
yleismittarilla.

— 4+ ; o + )
_—— /
] _ e N [
—— —
PE
R > 100 kQ
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2. Mittaa tasavirtakiskojen vélinen resistanssi yleismittarilla.

— + ~ + A
e
N - v _ —_—
S e
R = oo tai nousee véhitellen
yleismittarin tyypista riippuen
Sulakkeet Sulakkeiden tehtdva on suojata ACx 600:n syottdyksikkda ja

vaihtosuuntaajaa sisdisen oikosulun varalta. ACS 600 Multidrive ja
ACXx 6x7 on varustettu liitteessd A — Tekniset tiedot (ACS 600
MultiDriven Turvallisuus- ja tuotetiedot -opas) kuvatuilla sisaisilla
verkkosulakkeilla. Jos sulake on palanut, se on korvattava
samanlaisella erikoisnopealla sulakkeella.

Sisédiset sulakkeet

S
.I:

@ @ ®

Alla on lueteltu ACS 600 MultiDrive -taajuusmuuttajien ja tehoalueella
630...3000 kW toimivien ACx 6x7 -yksikdiden eri sy6ttdyksikdissa
kaytetyt sulaketyypit.

Sulaketyyppi Syottéyksikkd
1 Sy6ton AC-sulakkeet B1, B2, B3
2 Haarakohtaiset sulakkeet. B4, B5

Tasasuuntaussillan jokainen
puolijohdin on suojattu sulakkeella.
3 Syétén DC-sulakkeet Tyristorisy6tto: B1, B2, B3
4 Kéayttdyksikdn DC-sulakkeet. Nama
sulakkeet ovat kaikissa ACS 600
MultiDrive -yksikéissé ja rinnan
kytketyissd ACx 6x7 -yksikoissa.

5 Jarruyksikén DC-sulakkeet
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Kaapelireitit Moottorikaapeli on asennettava mahdollisimman kauas muista
kaapeleista. Eri taajuusmuuttajien moottorikaapelit voidaan asentaa
vierekkain, toisiinsa kiinni. Moottori- ja verkkokaapeli seka
ohjauskaapelit tulisi asentaa erillisille hyllyille (vGhimmaisetaisyys
500 mm). Taajuusmuuttajan l&htdjannitteen nopeista vaihteluista
aiheutuvia séhkdmagneettisia hairiéitd on pyrittdva ehkaisemaén
valttamalla pitkid samansuuntaisia vetoja muiden kaapeleiden kanssa.

Jos ohjauskaapeli on vedettavé tehokaapelin kanssa ristiin,
kaapeleiden kulman on oltava mahdollisimman lahella 90 astetta.
ACx 600:n kautta ei tulisi kulkea ylimaaraisia kaapeleita.

Kaapelihyllyt on oltava hyvin toisiinsa sek& maadoituselektrodeihin
kytkettyja. Paikallista potentiaalin tasausta voidaan parantaa
kayttamalla alumiinihyllyjarjestelmia.

Alla on kaapelin reittia kuvaava kaavio.

ACx 600
Verkkokaapeli I Moottorikaapeli
90° L ; min. 500 mm

Ohjauskaapelit

Ohjauskaapelikanavat

24V 230V 24V 230V

/

\\
e
AN

Ei ole sallittu, ellei 24 V Vedé 24 V ja 230 V
kaapelissa ole 230 V eristystd tai ohjauskaapelit kaapin sisélla
sita ei ole eristetty 230 V oleviin erillisiin kanaviin.

eristysvaipalla.
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Tehokaapelikiskot Alla on esitetty suuren ACx 600 -yksikdn tehokaapelikiskot. Tarpeen
vaatiessa samalla ruuvilla voidaan kytkea kaksi kaapelikenkaa (kiskon
molemmille puolille). Voidaan kayttda joko yksi- tai kaksireikaisia
kaapelikenki&. Kiskoliitdntdjen kiristdmiseen on aina kaytettava
momenttiavainta. Huomautus: Vaihtosuuntaajamoduuleissa R6i ja R7i
vain yksi kaapelikenké& voidaan kytkea kiskon ruuvilla.

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 3-9
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Verkkokaapelin
liitanta
Pientehoinen
tehosyé6tto

©
©E

OO,
LG

Tasséa osassa kuvataan ACx 600:n verkkokaapeliliitdnnat. Kohdassa
Moottorikaapelin liitédntd annetaan joitakin perusohjeita kaapeleiden
reitittdmiseen ja mekaanisiin liitdntdihin. Mekaaniset kaapeliliitAnnét
ovat periaatteessa samanlaisia sekd syottdyksikdssa etta
vaihtosuuntaajassa. Sen sijaan kaappien mitoissa ja kaapeleiden
liittimien sijainneissa on eroja. Kaapelointisuunta voi myés vaihdella
(ylhaalta tai alhaalta).

N-johdinta ei tavallisesti kaytetd ACx 600:n kanssa, vaikka se nakyy
seuraavissa kaavioissa.

Alla on kuvattu pienivirtainen (< 300 A) kaapelilitanta, kun yksi kaapeli
riittaa.

Muuntaja Muuttaja
L1 — —= L1
L2 —— — L2
L3 —— — L3
T N
N 'IO \./1—) \'/-)
Lo " 1) mahdollisimman lyhyt
PE . PE ) (alhainen induktarZs;/i)
| 0 6 0] [ O o) |
2) 2) ei kaytdssa, jos
syottdkaapelin
‘ 5 b suojavaippa toimii

v . . suojajohtimena
Tehtaan paddmaadoituskisko
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tehosyotto

Kiskoliitanté

Luku 3 — Sahkéliitdnnat

Alla on kuvattu suurivirtainen (> 300 A) kiskoliitanta.

Metallisuoja (suojavaippa)

Muuntaja Muuttaja
1 L2 13N L1l LT
| I L2 I 1 L2
' |:| |:| |] ' L3 I 113
L — — — — 1 [ A - —
N L — e = — = — 4 _—d
ST T 1) Liita kiskojarjestelméan
PE I & PE metallisuoja PE-kiskoon
L9 o] | Q || joko yhdesta tai
molemmista péista.
Lo > |
Tehtaan pd&dmaadoituskisko
Huom: Maali on poistettava, jotta kosketus kaapin runkoon olisi hyva. Metallisuojan
tulisi olla séahkdisesti jatkuva koko pituudeltaan.

Kaapelijdrjestelmd  Alla on kuvattu suurivirtainen (> 300 A) useista kaapeleista koostuvan
kaapelijarjestelman liitdnta. Tassé jarjestelméssa tarvitaan véhemman
johdinmateriaalia erillisten johdinten paremman jadhdytyksen ansiosta.

Muuntaja Muuttaja
B O O L1 L1
Y Y/
O GLEL | 2 2
L3 L3
_ - - N -J-Z-Z2Z2[°C
DEOROOALOOB R
PE PE
On suositeltavaa jarjestaa kaapelit kuten [ o | | o
viereisessa kuvassa on kuvattu, jotta
saavutetaan mahdollisimman tarkka
virranjako. Kaapeleilla on oltava riittava
iimavali.
I > |

Tehtaan padmaadoituskisko

Huom: Kaapelin kuormitusvirtaa on pienennettéva korjauskertoimella, kun kaapeleita
asennetaan kaapelihyllyyn tai yksijohdinkaapelijarjestelmaan. Korjauskertoimen on
oltava paikallisten sahkéturvallisuusmaérdysten mukainen.
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Yksijohdinkaapelit  Kun kaytetdan yksijohtimisia kaapeleita, joissa on metallinen
samankeskisilld suojilla  suojavaippa, vaihevirta indusoi jannitteen kaapelin suojaan. Jos
suojavaipat on liitetty toisiinsa kaapelin molemmissa paissé, virta
kulkee kaapelin suojavaipassa. TAman estadmiseksi ja turvallisuuden
varmistamiseksi kaapelin suojavaippa on liitettdvé PE-kiskoon vain
muuntajan paasta ja eristettdva muuttajan paasta. Liitdnta on kuvattu

alla.
Muuntaja Muuttaja
L1 - — L1
L2 - — L2
L3 > — L3
N =+ =+ == — |-
PE T PE
Samankeskinen ‘ o 0000] | Q
suoja
‘ o o ‘

Tehtaan pddmaadoituskisko
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Moottorikaapelin

liiténta

Luku 3 — Sahkéliitdnnat

Eri kaapelityyppien moottorikaapeliliitannat on esitetty alla.
Radiotaajuiset hairiét (RFI) minimoidaan moottorin paassa
maadoittamalla kaapelin suojavaippa 360 ° Iapiviennissa tai
maadoittamalla kaapeli kierretylla suojavaipalla (leveys

littedna > 1/5 - pituus).

©

/@@

Samankeskinen Al/Cu-suoja

yksikkd
PE

Vaihtosuuntaaja-

UI2 V2 V\|/2

[ ]
Tehtaan péa-
maadoituskisko

\
T

®
ele

Samankeskinen Al/Cu-suoja
ja teréas- tai alumiinisuoja

Vaihtosuuntaaja-
yksikkd

PE
ety
[ ] A

Tehtaan paa-
maadoituskisko ———1"

Erillinen suojajohdin

Galvanoitu teras- tai
alumiinisuoja

Vaihtosuuntaaja-
yksikkd
PE

[ ] ¢ ¢

o] A
Tehtaan paa-
maadoituskisko K

ol

Erillinen suojajohdin

U2 va2 w2
| I

Erillistd PE-johdinjarjestelméa kaytetdén
vain, jos paikallisissa turvaohjeissa ei
sallita ACx 600:n eikd moottorin
maadoitusta pelkastdan kaapelin
suojavaipan kautta. Nain lisataan
moottorin laakerivirtaa symmetriseen,
suojattuun kaapeliin verrattuna
aiheuttaen siten ylimaéaraista laakereiden
kulumista.

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Suurtehoiset  Alla on kuvattu moottorikaapelilitdnnat rinnakkaisilla symmetrisilla
sovellukset kaapeleilla.

Vaihtosuuntaaja

LAHTO

‘UZ Hvz sz H PE ‘

123 123 123
I Iy N I Ry N
PR N 2N

Rinnan kytketyt  Moottorikaapeliliitannat rinnan kytketyilld vaihtosuuntaajilla on esitetty
vaihtosuuntaajat  seuraavalla sivulla. Rinnan kytketyt kaapelit on piirretty yksittaisina
kaapeleina piirrosten selventamiseksi.

Vaatimukset rinnan kytketyille kaapeleille ja kahdella erillisella
k&amityksella varustettujen moottoreiden kaapeleille ovat seuraavat:

e Kaapelien suurin sallittu pituusero on 5 % eli kun pisimman
kaapelin pituus jaetaan lyhyimmé&n kaapelin pituudella, tulos saa
olla enintdan 1,05: | ax/knin < 1,05.

e Kaapeleiden on oltava samaa tyyppid, ja niilld on oltava yhta
suuret poikkipinta-alat.
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2x R11i/R12iilman  Alla on kuvattu kahden samaa moottoria ohjaavan vaihemoduulilohkon
yhteisid moottoriliittimid  moottorikaapelilitdnnat rinnakkaisilla symmetrisilla kaapeleilla.
Huomautus: Kahden rinnakkaisen vaihemoduulin kaapelim&érén on
oltavan x 2, jossa n =1, 2, 3... Neljan rinnakkaisen vaihemoduulin
kaapelimaaran on oltava n x 4, jossa n = 1, 2, 3... Muissa tapauksissa
lahtékaapelointi on tehtava erillisesta lahtdkentasta.

- Vaihtosuuntaaja
% 7% Vaihemoduulilohko Vaihemoduulilohko
uv wlOvw LAHTO LAHTO
U u2][va]wa][PE | u2|[v2]jwa][ PE |
LE P\E— /2%%?%2!3 123123123
1] 1] Lf Li Li L

Moottori, jossa yksi liitdnta (tai kaksi
erillistd kd&mityst4, jotka on liitetty toisiinsa
moottorin kytkentékotelossa)

Esimerkki: kuuden kaapelin liitdnta (kolme
W rinnan kytketty& vaihejohdinta)

—|l<

Moottori, jossa kaksi liitintaa (kaksi erillista
kaamitysta)
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Vaihtosuuntaajat, joissa  Moottorikaapelilitdnnat rinnan kytketyilla vaihtosuuntaajilla, joissa on
yhteiset ldhtdliittimet  yhteinen lahtdkentta (lahtdkentat), on esitetty alla.

2 x R11i/R12i 4 x R11i/R12i

> > > X ¢ >
J Vv W J Vv W
? o ? e e

Moottori, jossa on yksi
litAnta (tai kaksi erillista

i V W kga[nltysta, Jotkg on liitetty i W
toisiinsa moottorin @
S kytkentékotelossa)

Moottori, jossa on kaksi
litantaa (kaksi erillista
kaamitysta)
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4 x R11i/R12iilman  MoottorikaapelilitAnnat neljalle rinnan kytketylle vaihtosuuntaajalle
yhteisid lahtéliittimid  ilman yhteista [ahtdkenttad on esitetty alla.

Moottori, jossa yksi liitanta (tai kaksi Moottori, jossa on kaksi
erillistd kd&mitysta, jotka on liitetty litantaa (kaksi erillista
toisiinsa kytkentékotelossa) kaamitysta)
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Runkokokojen R2i...R5i Alla on kuvattu Kaapelointi alhaalta -mallin kaapelilitdnnat. Kaapelointi
vaihtosuuntaajat  ylhaalta -malleihin tarvitaan ylimaarainen lahtdkentta.
(ACS 600 MultiDrive)

o
ABB acs 600
Moottorikaapeliliitanta

1. Kuori kaapelia 3 cm kaapin sisapuolella, jos
kaytetdan EMC-sukkia.

2. Vie kuorimaton kaapeli
vaihtosuuntaajamoduuliin.

HH% [

F10

I Jos liittimet ovat moduulin ulkopuolella,

%LJ_ tee liitannat nain:

\PE\PE\Uz\vz\V\{z\

A J
A 4

L 4

i

éﬁ Kirista ruuvi ACS 600 MultiDrive Turvallisuus- ja
tuotetiedot -oppaan liitteessd A annettuun
momenttiin.

ABB ACS 600

Jos liittimet ovat moduulin sisapuolella:
1. Irrota moduulin kansi.
2. Tee liitAnnét:

LAHTO

moduulin PE

Kentan PE-
Lita erillinen PE-johdin (jos 7o\
kaytdssa) kaapin PE- o ] - ] ]
liittimeen. Kirista ruuvi ACS 600 MultiDrive Turvallisuus- ja
tuotetiedot -oppaan liitteesséd A annettuun
Ohjauskaapeliliiténta: momenttiin

Liitd ohjauskaapelit oikeaan riviliittimeen
DIN-kiskossa.
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Vaihtosuuntaaja- Alla on kuvattu Kaapelointi alhaalta -mallin kaapelilitAnnat. Kaapelointi
moduulit R6i ja R7i  ylhaalta -malleihin tarvitaan erillinen lahtékentta
(ACS 600 MultiDrive) (200 mm...800 mm, katso s. 3-21).

1

Moottorikaapeliliitanta

1. Kuori kaapelia 3 cm kaapin
sisdpuolella, jos kaytetddn EMC-
sukkia.

2. Vie kuorimaton kaapeli
puhaltimen takana oleviin
kiskoliittimiin.

3. Liita kaapelit liittimiin
kaapelikenkien avulla.

4. Liitd suojajohdin PE-kiskoon.

iy

Moottorikaapeli-
litdnné&n kiskot:
Uz, v2, w2

i

Moottori-

kaapelit
Kentén PE-
liitinkisko

hjauskaapeliliiténta:
Liitéa ohjauskaapelit oikeaan riviliittimeen
DIN-kiskossa.
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Vaihtosuuntaaja- Alla on kuvattu Kaapelointi alhaalta -mallin kaapelilitAinnat. Kaapelointi
moduulit R8i ja  ylhaaltd -malleihin tarvitaan erillinen lisédkentta (200 mm...800 mm,
suuremmat katso seuraava sivu).

% Moottorikaapeliliitinta

1. Irrota puhaltimen sahkéjohdon
kytkennat.

2. Irrota puhallin.

3. Kuori kaapelia 3 cm kaapin sisépuolella,
jos kaytetddn EMC-sukkia.

4. Vie kuorimaton kaapeli puhaltimen
takana oleviin kiskoliittimiin.

5. Liitd kaapelit liittimiin kaapelikenkien
avulla.

6. Liitd suojajohdin PE-kiskoon.

7. Aseta puhallin paikoilleen.
Il ; I
T 1 8. Kytke puhaltimen sahkdjohto.
F31
(F11, F12)hl
F10 1|

Moottorikaapeli-
litdnné&n kiskot:
u2, v2, w2,

iy
Y
\ =01
=

Moottori-
kaapelit

Kentén PE-
. I liitinkisko
Ohjauskaapeliliitéanta:

Liith ohjauskaapelit oikeaan riviliittimeen DIN-

kiskossa. (ACx 6x7 -yksikét, 630...3000 kW: DIN-

kisko sijaitsee apuohjausyksikdssa (ACU).)
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Lahtékenttd  Tata kenttda kaytetdan

¢ moottorikaapelin lapivientiin kaapin yldosasta

¢ rinnan kytkettyjen vaihtosuuntaajamoduulien R11i ja R12i moottorin
yhteiseen 1aht66n (lisdvaruste).

¢ rinnan kytkettyjen vaihtosuuntaajamoduulien yhteiseen moottorilah-
t66n silloin, kun kaapelien mééaré ei noudata sivulla 3-15 annettua
ohjetta (lisdvaruste).

Alla on kuvattu kaapelin I&pivienti alhaalta. Kaapelin lapivienti ylhaalta
tehdaan samalla tavalla, paitsi ettd kaapelointi tapahtuu kaapin
yldosasta.

==

ni

Nailla kiskoilla
vaihtosuuntaaja-
yksikot kytketdén

Moottorikaapeli- rinnan.
litannan kisko  ———H . ( 1
Q0 IE. U2
Kaapeli- — I. II.II "‘
kengét SHHu
V2

Moottori-

kaapeli \

....... Sl il
'y / |{\‘l\\
PE-johdin / kaapelin suoja TR

>W2

T e

Kentan PE-
litinkisko
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Johtavat sukat

Kaapelin lapivienti

Kaapelin suojavaippa
PE-liitin

Vedonpoistin

Kuori tdma osa
kaapelista.

Johtavat sukat ovat ABB:n tarjoama lisdvaruste moottorikaapeleiden
360° suurtaajuiseen maadoitukseen. Noudata naita ohjeita:

Jos kaytetdan paloeristysta, tee vuorivillalevyyn kaapelin halkaisijan
kokoinen aukko.

Vie kaapeli kaapin sisapuolelle johtavan sukan kautta.
Jos kaytetaan kumitiivistetta, veda tiiviste kaapelin paalle.
Liita vaihejohtimet liittimiin.

Kierra kaapelin suojavaipan saikeet yhteen ja liitd ne
maadoitusliittimeen tai PE-kiskoon.

Kuori 3 - 5 cm kaapelin ulommasta eristyksesta levyn ylépuolelta
360° suurtaajuista maadoitusta varten.

Kiinnité johtava sukka kaapelin suojavaippaan nippusiteella.

Sulje kaapelin ja vuorivillalevyn (jos kaytdssa) valinen rako
tiivistysaineella (esim. CSD-F, ABB:n tuotenimi DXXT-11, koodi
35080082).

Sido kayttamattdémat johtavat sukat nippusiteella.

Alla on kuvattu kaapelin lapivienti alhaalta ACx 600:n tehokaapeleille
(IP 21 ja IP 22). Kiristda EMC-sukka kaapelin kuorittua osaa vasten
nippusiteella. Lisaa IP 54 -aitteiden Izpivientilevyn alla olevaan kaapeliin kumitiiviste.

=1
IRIN

XX
5%
I59%2)
5%
JL5%8
BIRR
V&% 4"‘""{‘3’3&
Vo 559555, RIEIEE
e805%9:5%%; $%%
£ 02055055050 55
— SERGERGIREA, B CO5%

‘ X‘: , Pohjalevy

Lé&pivientilevy
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Yhteismuotoinen Jos on kaytettdva yhteismuotoista suodinta tai pientd yhteismuotoista

suodin suodinta (katso kohta Mooottoriliitdnnét / Vaatimustaulukko oppaassa
ACS 600 MultiDrive Turvallisuus- ja tuotetiedot, Fl-koodi 61483420),
vie moottorikaapelin vaihejohtimet ferriittirenkaiden 1&pi seuraavasti:

1. Liit4 kierretty suojavaippa PE-liittimeen.

2. Varmista johtimen lampderistys sitomalla vaihejohtimet yhteen
ferriittirenkaiden mukana toimitetulla silikonieristeteipilla. Erista
renkaan (renkaiden) sisélle jaava osa kaapelista + 20 mm sen
alapuolelta. Kaapelia kohden tarvitaan noin 1,5 metrié teippia.
Jokaisella kierroksella teipin on peitettava puolet edellisen
kierroksen teipista.

3. Sido johtimet tiukasti johtamattomalla séhkéteipilld ja lammon-
kestavalla, muusta kuin metallista valmistetulla nippusiteelld, jotta
renkaiden reunat eivét aiheuta vahinkoa johtimen eristykselle.

Veda rengas (renkaat) vaihejohtimien teipilla eristetyn osan péalle.

Sido renkaat yhteen vaihejohtimien teipilla eristetyn osan paalle
lammonkestavalla, muusta kuin metallista valmistetulla
nippusiteella.

MIN. 20MM
|

Pieni
yhteismuotoinen suodin

Code 64315439-B
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Ohjauskaapeliliitinnéat

Jotkut ohjauskaapelit on ketjutettu kuljetuspituuksien lapi. 230/115 V

kuljetuspituus- muuntajat, katkeamaton sahkénsyéttd (UPS) ja hatéseis-kaapelit on
liitoksissa ketjutettu kenttien vasemmassa yléakulmassa olevien X25-riviliittimien
kiskojatkososien kautta. Irralliset kaapelit kytketdan seuraaviin X25-
riviliittimiin. Irralliset kaapelit, jotka eivéat 1ahde X25-riviliittimisté
kytketdan kaapelinpdan ohjeiden mukaan. Varmista, ettei yhtaan
kaapelinpaata jaa irralleen, mikéli niista tulee jannitteisia, kun
sdhkot kytketaan paille.
230/115V
/ = T T T T
_GD_J ! ‘ FX25 —— xzsﬂ X25
UPSJ I I R
° | \ \ \
| \ \ \
| \ \ \
| \ \ \
| - - —
~ - — - = — — _/
Apuohjaus-  yseita kuljetuspituuksia Kuljetuspituus Kuljetuspituus
yksikko
Kisko-
jatkososa
Normaalijannite (N) — | |3 S @ o @ p=
Normaalijannite (230 VAC / 115 VAC) —pp»| |~ S @ o) @ -
UPS-jannite (N)_» SIS @ o @ s
UPS-jannite (230 VAC)—»| ¥ & &) |0 | &) |2
\ \
5|0 B SoS BSE
g0 B S80S §SE
dSlo] B SI§S Fsk
Helol B SIS HSE
gSlo| B SISIS RIS
A0 B |08 S|«
\ \
ESISEEESISISEEISIE
ISIS| B SISIS Sz
[ ]
X25
3-24 ACA 6xx -yksikot ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Ohjauskaapelin
ulkoiset kytkennét

ACx 6x7:n
apuohjausyksikké

Asennusovi

Kytke kaksoissuojattujen kaapelien
kierretyt sisdiset suojavaipat (enintdén
2 cm) maadoituskiskoon.

Luku 3 — Sahkéliitdnnat

Liitd ohjauskaapelit oikeisiin liittimiin NIOC-kortissa (tai lisdvarusteena
olevaan X2-rivilitinrimaan tai kaapin vasemmalla puolella olevan DIN-
kiskon muihin vaihtoehtoihin). ACx 6x7:n (630...3000 kW) ulkoiset
ohjauskaapelit ja lisdvarusteet kytketddn apuohjausyksikké6n (katso
alla). Liité kierretty suojavaippa (mahdollisimman lyhyt)
maadoitusliittimeen @ :

ACx 6x7:n (630...3000 kW) ulkoiset ohjauskaapelit ja lisdvarusteet on
kytketty 400 mm tai 600 mm levyiseen apuohjausyksikkdén. NIOC-
kortti ja X2/2TB-riviliitin sijaitsevat kaapin vasemmalla puolella
olevassa DIN-kiskossa.

Kaapeloi ovivaihtoehdot alla esitetylla tavalla.

Asennusovi takaa

* O

Tarkista, etta kaapelit ovat niin
pitkia, ettd asennusovi paasee
avautumaan.
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360° maadoitus kaapelin

lapiviennissé

Alla on kuvattu ohjauskaapelin suojavaippojen 360° maadoitus EMI-
suojan johtavilla tyynyilld apuohjausyksikén pohjassa.

EMI-suojan johtavat
tyynyt

—)
=
=
a
=
*
=
=3
]
=
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EMC-maadoitus  Ohjauskaapelin suojavaippaa varten on saatavana lisdvarusteena
kaapelin ldpiviennissd  ABB:Itd 360° suurtaajuinen maadoitus kaapelin lapivientiin (kuva alla).

Nikymai sivulta Nikyma ylhaalta
Lapivientilevy 2

EMI-suojan johtavat tyynyt —

—
r Ruuvien reiat 7 %Z
Pohjalevy _ ‘ ‘ - \ %&%
[ Y
[a>) [

7

Kaapelointi ylhdéaltd  Kun jokaiselle kaapelille on oma kumitiiviste, riittava IP- ja EMC-
suojaus voidaan saavuttaa. Jos kuitenkin yhteen kaappiin tulee useita
ohjauskaapeleita, on asennus suunniteltava etukateen seuraavasti:

1. Tee luettelo kaappiin tulevista kaapeleista.

2. Lajittele vasemmalle menevat kaapelit yhteen ryhméaan ja oikealle
menevét kaapelit toiseen ryhmaan, jotta valtytadan kaapeleiden
ristinmenoilta.

3. Lajittele kaapelit ryhmiin koon mukaan.
4. Ryhmittele kaapelit tiivisteitd varten seuraavasti:

Kaapelin halkaisija mm:na Kaapeleiden enimmaismaaréaftiiviste
<13 4
<17 3
< 25 2
>25 1
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5. Jaa niput siten, etté kaapelit jarjestyvat EMI-suojan johtavien
tyynyjen valiin koon mukaan.

Nékyma alta

<q— Ohuin kaapeli

-¢—— Paksuin kaapeli

Kaapelointi alhaalta ja  Toimi seuraavasti:
kaapelointi ylhaalta 1. Irrota ldpivientilevyn ruuvit. Veda osat erilleen.

2. Kaapelointi alhaalta
Vie kaapeli kaapin sisapuolelle EMI-suojan johtavien tyynyjen
kautta.
Kaapelointi ylhdalta
Vie kaapeli kaapin sisdpuolelle tiivisteiden ja EMI-suojan johtavien
tyynyjen kautta. Jos kaapeleita on useita, niputa ne yhteen
tiivisteella, mutta varmista, etté jokaisella kaapelilla on kunnon
kosketus molemmiilla sivuilla oleviin tyynyihin.

3. Kuori kaapelin muovinen kuori pohjalevyn ylapuolelta (siten, etta
kosketus paljaan suojavaipan ja EMI-suojan johtavien tyynyjen
vélilla on hyva).

4. Maadoita EMI-suojan johtavien tyynyjen valinen suojavaippa
seuraavasti:
a. Jos suojavaipan ulkopinta on johtava:

- Tybénna lapivientilevyn osat yhteen niin, ettd EMI-suojan
johtavat tyynyt painuvat tiukasti paljaan suojavaipan ympaérille.
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Kuorittu kaapeli

)

~-— Kaapelin suoja- < ‘\

vaippa

Luku 3 — Sahkéliitdnnat

b. Jos suojavaipan ulkopinta on peitetty ei-johtavalla materiaalilla:

Nékyviin kddnnetty suoja- Kuparifoliolla peitetty
vaipan johtava pinta kaapelin kuorittu osa

[ ]

Kuparifolio
- \

—~&— Suojattu kierretty pari

Maadoitusjohdin

—

L

- Leikkaa suojavaippa paljaan osan keskikohdasta. Varo
leikkaamasta johtimia.

- Tuo johtava pinta esille kdantamalla suojavaippa nurinpain.

- Peitd suojavaippa ja kuorittu kaapeli kuparifoliolla, jotta suojaus
pysyy jatkuvana. Huomautus: Maadoitusjohdinta (jos
olemassa) ei saa leikata.

- Tybnna ldpivientilevyn osat yhteen siten, ettd EMI-suojan
johtavat tyynyt painuvat tiukasti kuparifoliolla peitetyn
suojavaipan ymparille.

. Lukitse ldpivientilevyn kaksi osaa kiinnittamalla ruuvit.
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6. Kaapelointi ylh&alt4: Jos tiivisteen 1api menee useampi kuin yksi
kaapeli, tiiviste on suljettava Loctite 5221:11a (luettelonumero

25551).
Nékyma sivulta
Kéyta tiivisteen
sisdpuolella
Loctite 5221:t4.
Pt b
| \|
B\:\§

Liita /

ohjauskaapelit
tukilevyyn.

s

Liita
maadoitusjohdin
PE-kiskoon.
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Ké&yton ohjausyksikké  Alla on kuvattu kdytdn ohjausyksikkdé NDCU-21, jossa on NAMC-21-
NDCU-2x kortti ja NIOC-01-kortti. Ohjausyksikkd NDCU-22, jossa on NAMC-22-
ja NIOC-01-kortti, nayttdd samanlaiselta.

a | a1 \

72
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Ké&yton ohjausyksikko

NDCU-51

muistinvarmistuskortti.
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2
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Alla on kuvattu kaytén ohjausyksikkd NDCU-51, jossa on NAMC-51- ja
NIOC-01-kortti. NMBO-01 on lisdvarusteena saatava
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katso CDP 312 ja
NLMD-01 (ACS 600
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PDM code 00057607-A
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NIOC-kortin ketjutus Kun useita NIOC-kortteja ketjutetaan ulkoisesta Modbus-laitteesta
tapahtuvaa yhteista ohjausta varten, vaylan paattékytkin (SW1) on
asetettava ketjutetuissa korteissa alla kuvatulla tavalla.

Huomautus: Vakiosovellusohjelmisto ei tue taté ketjutusta.

r— - - - — — — — — — — — — — — — — — — — — — hl
NIOC SWi1 NIOC SWi1 NIOC SW1 NIOC W1
\ Noi § ¥°ON|| No2 ¥ ¥ Off | No3 OFF| | No4 on| |
| L”W,?W : @ f”IW |
X28 /
xe9 = = = |
o |
Kéaytét yhteisessa maapotentiaalissa (esim. samaan kaappiin asennettuina)
Huomautus: Kun kaytot eivét ole yhteisessa maapotentiaalissa tai niiden
Tassa kortissa kytkimen RS 485 on sijaittava etééll4 toisistaan, voidaan kéyttaa NBCl-moduuleita. Lisétietoja
Modbus on moduulioppaissa.

SW1 asennon tulisi olla
OFF, jos ulkoisella Modbus-
laitteella on vaylan
paéattdpiiri. Jos olet
epavarma, aseta kytkimen
SW1 asennoksi ON.

NAMC [T [O1ET] (o [N [feman 1 (L) i==
off <g-»o0n

o1~ s (ool o

NIOC

EI Valikaapeli (tunnus: harmaa)
(nasta 1 nastaan 1, nasta 2 nastaan 2 jne.)

Kytkimen SW1
asetukset

Toiminto

OFF

Paatté OFF

1

OFF

Paattd ON (oletusarvo)
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CDP 312 ja NLMD-01 ACS 600 MultiDrive -laitteiden CDP 312 -ohjauspaneelin ja NLMD-01-
(ACS 600 MultiDrive) valvontanaytén kaapelointi on esitetty alla:

Symbolit Ristiin kytketty valikaapeli (tunnus: musta)
(nasta 1 nastaan 6, nasta 2 nastaan 5 jne.)

El Vélikaapeli (tunnus: harmaa)
(nasta 1 nastaan 1, nasta 2 nastaan 2 jne.)

* ohjauspaneeli ja valvontanaytt6

o NLMD-01 E
Valvontanaytt6
Kiintea X4
pAAMS l:__|__
Ohjauspaneeli CDP 312
x1| Eipaattoa
M NAMC-21/-22/-51
Paneelin liitanta X3
NDPI-21
Kiinted X2 X3
patto (P |: Paatetty
-
¢ vain valvontanayttoé
NLMD-01 E X3 | NAMC-21/-22/51

Kiinted X4
paatté l: | Paatetty
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yksi ohjauspaneeli kytkettynd useaan kayttoéon

Ohjauspaneelikaapeli

RS-485 -paneelivayla

RS-485 pé&étto-

asetukset

- -21/-:
CDP 312 E NAMC-21/-22
[1]
’;‘ Ei paattsa x4 Padtetty
=
M NAMC-21/-22
NDPI-21 X4 [2]
Kiinte
DS 0 De| Ei padtetty
7 =

NAMC-21/-22
X3

131
X4

Ei paatetty

Maks. 31 osaa

NAMC-21/-22

IN-1]

Ei paatetty

NAMC-21/-22

[N]
Patetty

CDP 312 -ohjauspaneeli voidaan
kytked (NDPI-21:n kautta tai suoraan)
NAMC-21/22-kortin 6-napaiseen X3-
littimeen. NIOC-kortin liittimia ei ole
tarkoitettu ohjauspaneelia varten.

Kaapelien maksimipituus CDP 312:n
(tai NDPI-21:n) ja NIOC-01:n tai
NAMC-xx:n valilla on 10 metria.
Korkean tason radiotaajuushairididen
l&heisyydessa pituus on syyta rajoittaa
3 metriin.

Paneelivaylan suurin mahdollinen
kokonaispituus on 30 metria.
Paneelivaylan liitantdmoduuli
NBCI-01:n avulla paneelivayléan
maksimipituus voi olla jopa 1200
metria (katso NBCI-Ox Module
Installation and Start-up Guide -opas).

Kun CDP 312 -ohjauspaneeli kytketdan vain yhteen NAMC-21/22-
korttiin, RS-485-linja on paatettdvd NAMC-21/22-korttiin X5-

pistokkeilla seuraavasti:

el

Pé&atetty

Jos CDP 312 kytketdadn useaan NAMC 21/22-korttiin (RS-485-
paneelivayld), ensimmainen ja vimeinen NAMC 21/22-kortti on
paatettava. Valikortteja ei saa paattaa.

OOI
Q|0

[

Ei paatetty

ACA 6xx -yksikét ja ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Maadoitus

Kortit on maadoitettu runkoon alla esitetylla tavalla

(ndkyma ohjauspaneelin asennusalustan takaa.)

M3-rengasliitin (DIN), esim. JST 1.25-3

Puristusliitin 6.3—1.5 DIN

\\\\ 1.5 MM2 (AWG 16)

~550mm

16 MM MAX

W

[ @ @ |

o == NLMD-01 |

W £ ] NLMD-O’1_| E
C_m@ 2 — NLMD-01 |
-
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Ohjauspaneelin Ohjauspaneeli liitetddn NAMC-11/51-kortin X19-liittimeen. NIOC-kortin
liitdntd (ACx 6x7) liittimi& ei ole tarkoitettu paneelin kayttéon (niita kayttada vakio-Modbus-
liitAnta).
¥ ¥
= NDCO-0x
& O -, CH2 . CH1 (o .. INT - BRC (Komponenttipuoli alas)

T— T
[T 192

! X1 Vé|ikapp;1(|e1 o
- | it @ NAMC-11/55
M V16 V15 Vi2 Vi1 M

* NAMC-51, jossa lisdvarusteena saatava muistinvarmistuskortti (NMBO)

Ohjauspaneelin Veda ohjauspaneelin kaapeli NAMC-11/51-kortin X19-liittimeen tai
kaukokéaytté (ACx 6x7) NAMC-03-kortin tapauksessa NIOC-kortin X28-liittimeen.

Paneelikaapeli, jossa suojatut

NAMC-03/04-kortti NAMC-11/51-kortti
liittimet (metallikotelo)
NIOC NAMC-11/51 with NDCO
X28 T NAMC-11/55
ﬁm 9
? X19

Maadoita kaapelin
suojavaippa
lahimpé&an
maadoitusruuviin.

m—] ]

Pulssianturin Lisatietoja pulssianturin eristysvaatimuksista ja kytkennoista on

eristdminen NIOB-01 User’s Guide -oppaassa (EN-koodi 64471341) tai Pulse
Encoder Interface Module NTAC-0x Installation and Start-up Guide -
oppaassa (EN-koodi 58919730).

Pulssianturi eristetdan sahkdisesti moottorin staattorista tai roottorista,
jotta kaytdn akselista ei paéasisi anturin 1api kulkemaan virtaa, joka voisi
vahingoittaa laakereita sekd moottorissa ettd anturissa.
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Lisdvarustemoduulien

asentaminen

Sijoittaminen

Moduulin
teholdhde

Valokuituliitanta

Tassa osassa annetaan yleisohjeita Drive Window-tydkalun ja
ACx 600:n lisdvarustemoduulien, kuten kenttavaylasovittimien, 1/O-
laajennusmoduulien ja pulssianturiliitannan asennukseen. Osan
lopussa on liitdntédesimerkkeja.

Moduuli on asennettava vaihtosuuntaajan kentan sisdpuolella
(vasemmanpuoleisella seinalld) olevaan DIN-asennuskiskoon.

ACx 6x7:n DIN-kisko sijaitsee apuohjausyksikéssa (ACU). Moduulin
kayttdoppaan Mechanical Installation -luvussa annettuja ohjeita on
noudatettava.

Vaihtosuuntaajan NIOC-kortin (X23-liitin) 24 VDC:n jannite riittda
yhdelle lisdvarustemoduulille. NIOC-kortti sijaitsee NDCU-
ohjausyksikdssé, joka on asennettu vaihtosuuntaajakentassé olevaan
DIN-kiskoon tai apuohjausyksikkdén (ACx 6x7 -laitteet).

Lisdvarustemoduulit litetddn DDCS-valokuituliitdnnalla NAMC-korttiin
tai NDCO-korttiin (asennettu NIOC-kortin paélle). NAMC/NDCO-kortin
liittimet, joihin kaapelit liitetdan, on lueteltu alla olevassa taulukossa.
Kanava CH1 on NAMC-11/51-kortissa. Kanavat CHO, CH2 ja CH3 ovat
NDCO-kortissa. NAMC-03- ja NAMC-21/22-korteissa ovat kanavat
CHO - CHS.

NAMC 11/51-korttia kdytetddn ACx 6x7:ssa. NAMC-21- ja NAMC 22-
kortteja kaytetdan ACS 600 MultiDrivessa: NAMC-21-korttia AC 80:n
kanssa ja NAMC 22-korttia kenttavaylaohjauksessa.

Moduulityyppi Kanava Liittimet

Kenttavaylasovittimet CHO* V13*, V14*

I/0O-laajennusmoduulit CHA1 V15, V16

Pulssianturimoduuli CH2*, kun kaytetaén V17*, V18*
ACS 600 Vakiosovellus-

ohjelmistoa 5.x

CH1, kun kaytetdan V15, V16
ACS 600 System-, Crane-
Master/Follower- ja
Template-
sovellusohjelmistoa

Kaksoispulssianturimoduuli CH2*
(vain ACP 600)

V17*, V18*

Drive Window ") CH3* V19*, V20*

* NDCO-kortissa, kun kaytetddn NAMC-11/51-korttia.

") Drive Window Light liitetddn NPCU RS-232/485 -muuttajan kautta kannessa olevaan
paneeliliittimeen (tai NAMC-11/51-kortin X19-liittimeen).
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Ota huomioon véarikoodit valokuitukaapeleita asennettaessa. Sinisen
kuidun liitin litetdan siniseen vastakappaleeseen ja harmaan kuidun
liitin harmaaseen vastakappaleeseen.

Jos samaan kanavaan asennetaan useita moduuleita, ne on liitettava
renkaaksi.

Optiset komponentit NAMC-kortin DDCS-kanavien CHO - CH3 optisen lahettimen ja
vastaanottimen tyypit (5 MBd tai 10 Mbd) on annettu alla.

DDCS- Optinen ldhetin/vastaanotin

kanava NAMC-11/51-kortti DDCS-lisakortit NAMC-21-kortti NAMC-22-kortti
NDCO-01 | NDCO-02 | NDCO-03

CHo - 10 MBd 5 MBd 5 MBd 10 MBd (DriveBus) 5 MBd
(DriveBus)

CH1 5 MBd - - - 5 MBd 5 MBd

CH2 - 10 MBd 10 MBd 5 MBd 10 MBd 10 MBd

CH3 - 10 MBd 10 MBd 5 MBd 10 MBd 10 MBd

Huomautus 1: Kun NAMC-Kortti liitetdan toiseen yksikkédn, on
varmistettava, etta optiset komponentit ovat saman tyyppiset linkin
molemmissa péissé. 5 MBd:n and 10 MBd:n lahettimia ja
vastaanottimia ei saa sekoittaa.

Huomautus 2: 5 MBd:n optisten komponenttien kanssa voidaan
kayttaa vain muovista valokaapelia (POF). Kaapelin enimmaispituus
on 10 metrid. Toimittaessa 1 Mbit/s nopeudella (tavallinen

Drive Window:ssa) kaapelin pituus voi olla enintdan 15 metria.

Huomautus 3: 10 MBd:n komponenttien kanssa voidaan kayttaa
joko muovista valokaapelia (POF) tai Hard Clad Silica (HCS)
-valokaapelia. Kun ohjelmassa valitaan taysi valoteho, voidaan kayttaa
seuraavia kaapelipituuksia:

Kaapeli NAMC-21/22/51-kortti
Kaapelin pituus (m)

POF 30

HCS 200
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Liitdntdesimerkkejé

< Kenttavaylasovitin ) :

i ACx 600
' NAMC NIOC/
| NIOCP
T T T T T T T T ORI S1
SISIS TSI It CHi CHo ’VDCOI
: ]
RXD| EECREIEEEIS
TXD NIOC-liitin X23
NIOCP-liitin X4
SN

Kayttéjannite-
littimet vaihtelevat.
Liséatietoja on
sovitinmoduulin
kayttboppaassa.

< I/0O-laajennusmoduuli ) .
| ACx 600

Pulssianturimoduulin kytkenta, kun
kaytdssé on ACS 600 Crane-, System-, |
Master/Follower- ja Template- gr— - = - - = —
sovellusohjelmisto. |

0000008 ' = TR TR :

RXD | NIOCHitin X23

TXD

SINISININININISY

Kayttdjannite- Ei voida kayttdd ACP 600:ssa.

liittimet vaihtelevat.
Lisatietoja on
sovitinmoduulin
kayttboppaassa.
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Liitdntdesimerkkejé

Pulssianturimoduuli (NTAC), kun kaytdssa on I
ACS 600 Vakiosovellusohjelmisto | ACS 600*

NAMC NIiOC

NNV
RXD)
XD | NIOC-liitin X23
NSNS
Kavttsiannit * ACP 600:ssa kaytetdan
_ Raytiojannite- NTACP-kaksoispulssianturia.
littimet vaihtelevat. .
PR Katso NTACP Installation and
Liséatietoja on Start-up Guid
sovitinmoduulin art-up Guiae -opas.
kayttboppaassa.

( Drive Window >

ACx 600

Kannettava PC

)
R
NDPC NISA

noPA |/ Tyopoyta PC
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Muiden lisé- Lisavarusteet, kuten PTC/PT100-anturit, kojekaapin lammitin,
varusteiden asennus moottorin lisdtuulettimen kaynnistin jne. asennetaan laitteen mukana
toimitettujen piirikaavioiden mukaan.
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Asennuksen tarkis- ACx 600:n mekaaninen asennus ja sahkoliitinnat on tarkistettava
tuslista ennen kayttdonottoa. On suositeltavaa kdyda alla oleva lista lapi

yhdessé toisen henkilén kanssa. Tutustu huolellisesti tAméan
kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla oleviin turvaohjeisiin ennen yksikén
kayttoa.

O

O

O

MEKAANINEN ASENNUS

SAHKOLITANNAT (katso Luku 3 — Sahkdéliitinnét)

ASENNUKSEN TARKISTUSLISTA

Tarkista:

Kayttdymparistdn olosuhteet ovat hyvaksyttavat. (Katso Liite A: Kadyttéympaéristé,
jaahdytysilman tarve, vapaan tilan tarve)

Laite on asennettu oikein. (Katso Luku 2 — Mekaaninen asennus)
Jaahdytysilma paasee virtaamaan vapaasti:
* nostotangot (jos kaytdssd) on irrotettu. (Katso Luku 2 — Mekaaninen asennus)

¢ kaapin katto on nostettu ylds, jos laitteessa on kaksoiskatto. (Katso Luku 2 — Mekaaninen
asennus)

Moottori ja kaytettava laite ovat yhteensopivat. (Katso Turvaohjeet/ Moottoriliitdnnét ja
Liite A: Moottoriliitédnta)

Kuljetuspituuksien yhdistaminen:

e DC- ja PE-kiskot on kytketty oikein (Katso Luku 2 — Mekaaninen asennus: Tasavirta- ja
PE-kiskon liitokset)

e ohjauskaapelit on kytketty oikein (Katso Luku 3 — Sdhkdliitdnnét: Ohjauskaapeliliitdnnéat
kuljetuspituusliitoksissa)

Jos ACx 600 on liitetty kayttdmaadoittamattomaan verkkoon, EMC-suotimen
kondensaattorit on kytketty irti.

Taajuusmuuttaja on maadoitettu oikein.

Verkkojannite vastaa taajuusmuuttajan nimellisté tulojannitetta.
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O

O O 0o o ad O O O 0O 0O o 0d

O O o d

ASENNUKSEN TARKISTUSLISTA

Sisdisen 220/115 V muuntajan asetukset vastaavat verkkojannitettd. Muuntaja sijaitsee
apuohjausyksikossa.

Verkkoliitannat U1, V1 ja W1 on tehty oikein.

Verkkosulakkeet on asennettu, ja ne ovat oikeansuuruiset (katso Liite A).
Oikeat DC-sulakkeet on asennettu (katso Liite A).

Moottorin nimellisjannite on oikea.

Moottorin kytkentédkopan tahti/kolmio-kytkenta on tehty oikein.
Moottorikaapelien reitit.

Tarkista, etta ferriittirenkaat on asennettu oikein moottorikaapeliin, kun kdytetaan
yhteismuotoisten hairididen suodinta.

Moottoriliitannat U2, V2 ja W2 on tehty oikein.

Kaapelien lapivientien kayttdmattémat johtavat sukat on sidottu nippusiteelld.
Moottorikaapeliin ei ole kytketty kompensointikondensaattoreita/ylijannitesuojia.

Kaapin ohjausliitannat ovat kunnossa.

Jos kaytéssa on pulssianturi, tarkista anturikaapelit ja oikea pyérimissuunta (katso Luku 3 —
Séahkdéliitannéat: Lisdvarustemoduulien asentaminen ja Pulse Encoder Interface Module
NTAC-0x Installation and Start-up Guide -opas, EN-koodi 58919730 tai NIOB-01 User’s
Guide -opas, EN-koodi 64471341)

Termistorikaapelit: ovatko litdnnat moottorissa kéytettyyn termistorityyppiin sopivat.
Odottamattoman kaynnistymisen esto -kaapelit.

Hataseiskaapelit.

Kun kaytdssé on muita ulkoisia kaapeleita, tarkista, ettd kaapelien molemmat paat on
kytketty ja ettd kaapelit eivat aiheuta mitdan vahinkoa tai vaaraa jannitteen ollessa
kytkettyna.

Kaapin ja ympéristdn siisteys, esim:

* Jlaitteen sisalla ei ole tydkaluja tai muita vieraita esineita
e kaapin alla ei ole roskia (jAdhdytysiimapuhaltimen ilmavirta vetaa roskat kaapin sisdan)

* jos kaapin alapuolella on kaapelitila, jadhdytysilman virtaus alakautta kaappiin on estetty
kaapelien lapivientien ymparilla olevilla pohjalevyilla (Katso Luku 2 — Mekaaninen
asennus: Kaapelitila kaapin alla.)
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ASENNUKSEN TARKISTUSLISTA

O  Onhituskaytdssa tarkistettava, ettd ACx 600:n 1aht6liittimiin ei voi kytkeytya verkkojannitetta.
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Kéyttéénotto Tassa osassa kerrotaan ACx 6x7 -vaihtosuuntaajayksikén laitteiston

kayttéonotosta. Vaihtosuuntaajayksikén ohjelmien kayttéénotosta
kerrotaan Ohjelmointioppaassa (Vakio-, System-, Crane Drive- tai muu
sovellusohjelmisto). Vakiosovellusohjelmistoa varten on saatavana
myds kayttdonotto-opas (Start-up Guide).

Vaihtosuuntaajayksikon kayttéénotto on tehtava tdssa osassa
annettujen ohjeiden mukaisesti. Sy6ttdyksikén kayttdénotossa on
noudatettava Supply Sections User's Manual -oppaan ohjeita (DSU,
TSU tai ISU).

huoltoty6t saa tehda vain valtuutettu sdhkéalan ammattilainen. T&méan
kayttdoppaan ensimmaisilla sivuilla olevia Turvaohjeita on
noudatettava. Naiden ohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa
vakavan vamman tai hengenvaaran.

2 VAROITUS! Kaikki tdsséa luvussa kuvatut sdhkéasennukset ja

Asennuksen tarkistus- Asennus on tarkistettava ennen vaihtosuuntaajayksikon kayttéonottoa.

lista

Toiminto Tietoja

O Taajuusmuuttajan mekaaninen asennus ja sahkoliitdnnat on | Katso Asennuksen tarkistuslista
tarkistettava ennen kayttéénottoa. sivulla 4-1.

O Varmista, etta laitteen eristysvastus on tarkistettu ohjeiden | Katso Luku 3, kohta
mukaan. Eristysmittaukset.

[0 Varmista, ettd kaapin ympéaristdssa tai siséllé ei ole pélya tai | JAdhdytysilmapuhaltimet voivat
irtonaisia esineita (kuten kaapelin jdanteita tai muuta kaynnistyksen jalkeen imaista
asennuksessa syntynytta jatetta). irralliset esineet yksikdn sisélle.

Tasta voi seurata vaurioita
vaihtosuuntaajayksikolle.
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tettd  jannitteen kytkemista.

Luku 4 — Kéyttbénotto

Alla on tarkistuslista, joka on kaytava kayttéénotossa lapi ennen

Toiminto

Tietoja

O

O O oo g o

O

VAROITUS! Varmista, ettéd syéttdbmuuntajan katkaisija on lukittu auki-asentoon,
jolloin jannitetté ei voida kytke& vahingossa ACx 600 -laitteeseen. Tarkista myds

A mittaamalla, ettei jannitetta ole kytketty.

Jos moottorissa on turvakytkin, varmista, ett se on auki. Jos moottorissa ei ole
turvakytkinté, avaa piirin odottamattoman k&ynnistymisen esto (jos kéaytettavissa).

Kéyton tiedot

Etsi jokaisen vaihtosuuntaajayksikdn osalta seuraavat tiedot
ja kirjaa ylés mahdolliset erot toimituspapereiden tietoihin
nahden:

Moottorin, pulssianturin ja jadhdytyspuhaltimen arvokilven
tiedot vastaavat moottoriluettelon arvoja.

Moottorin lampétilan mittaustapa: Pt 100, PTC tai muu.
Erillisella jaahdytyksella varustetut moottorit

Varmista, ettd puhallinmoottori kdynnistyy aina ennen
kayttéad. Tarkista virta, ylivirtasuojauksen asetukset ja
puhaltimen |&hddn ohjauspiiri.

Moottorin pyérimissuunta

Maksimi- ja miniminopeudet, vakionopeudet
Nopeuden skaalauskerroin, valityssuhde, rulla/tela.
Kiihdytys- ja hidastusajat

Hitausmomentin kompensointi

Laitteen pyséaytystavat

Voidaanko laite pysayttaa tarvittaessa sen pydriessé
vapaasti, esim. kytkemalla jannite irti? Tarkista mekaaniset
jarrut.

Kéayttotavat: pysaytystapa jne.

Moottorien maara kaytéssa

Katso jarjestelmakaytén
piirikaaviot.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Toiminto Tietoja

Puhallinmoottorin suojaus (F10.x) ja 24 V apujannitekytkin | Katso laitteen mukana toimitetut
(lisdvaruste) (F13) ovat kiinni. piirikaaviot. Luku 1 — Johdanto:
Jénnitesyottd, Luku 3 —
Séhkdliitdnnéat: Moottorikaapelin
liitédnté4.

VAROITUS! Kun syo6ttdyksikdn paakytkin on suljettu (tasavirtakiskossa on jannite),
vaihtosuuntaajayksikén sulakkeita ei saa poistaa tai asettaa

paikoilleen.
Huomautus: Vaihtosuuntaajayksikdn jannite on kytkettava/katkaistava
kayttamalla syottoyksikdon padkytkinta.
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Jédnnitteen kytkeminen  Seuraavassa taulukossa kuvataan, miten jannite kytketaan
ensimmaista kertaa syottdyksikkdon ja apuohjausyksikkéén (ACU).

Toiminto Tietoja

YKSIKOT, JOISSA ON VAROKEKYTKIN TAI KUORMAKYTKIN (tyyppikoodin merkki nro 31,

vaihtoehdot 0 ja 1)

/ Katso kytkennét laitteen mukana
. I toimitetuista piirikaavioista
L1, L2, L3 = [[ ZE
Apujannite / .

(asiakaskohtaiset kokoonpanot).
2 VAROITUS! Kun sy6ttdyksikon paakytkin suljetaan, jannite kytkeytyy myés

||IEE::|JJ

r—
(IAN

apuohjausyksikkddn ja apupiireihin - myés niihin, jotka on kaapeloitu
vaihtosuuntaajayksikdihin. Tasavirtakiskoista ja niihin kytketyista vaihtosuuntaajista
tulee jannitteisia. Tasavirtakiskojen jannite on 1,35. Uj.

Varmista, etta jannitteen kytkeminen sy6ttdyksikkdon on turvallista. Pid&a huoli siité,
etta:

* kukaan ei tydskentele yksikdn tai ulkoa péin kaappeihin kaapeloitujen piirien parissa.
e moottorin k&ynnistdminen on turvallista.
e kaikki kaapin ovet ovat Kiinni.

Jannitteen kytkeminen apuohjauspiireihin ja vaihtosuuntaajayksikkd6n

0 Kytke irti sellaiset 230 VAC kaapelit, jotka johtavat
riviliittimista laitteiston ulkopuolelle ja joita ei viela ole
tarkistettu. Pura my6s mahdolliset keskeneraiset kytkennét.

O Katkaise tiedonsiirtoyhteys ohjausjarjestelméaan kytkeméalla | Katso laitteen mukana toimitetut
valokuitukaapelit irti. piirikaaviot.

O Varaudu laukaisemaan syéttdmuuntajan péékatkaisija, jos
jotakin epatavallista tapahtuu.

O Varmista, etta kaikki kaapin ovet ovat kiinni.

O Sulje syéttdmuuntajan paakatkaisija.

O Kytke jannite vaihtosuuntaajayksikk66n sulkemalla Apuohjauspiirit ja
syo6ttdyksikon paakytkin. vaihtosuuntaajayksikk® ovat
jannitteisia.
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Toiminto Tietoja

YKSIKOT, JOISSA ON KONTAKTORI JA VAROKEKYTKIN TAI KATKAISIJA (tyyppikoodin
merkki nro 31, vaihtoehdot 2 ja 3)

[ 1
11
&
1

g
a

Py — L2 -
2=y TR
Apujannite A }] / [=f~]

Huomautus: Katso kytkennét laitteen mukana toimitetuista
piirikaavioista (asiakaskohtaiset kokoonpanot).

r
I

suljettu, jannite kytkeytyy myds apuohjausyksikké6n ja apupiireihin - myés niihin, jotka

VAROITUS! Kun sy6ttdyksikon tuloliittimiin kytketdan jannite ja varokekytkin on
A on kaapeloitu vaihtosuuntaajayksikoihin.

Varmista, ettd jannitteen kytkeminen sy6ttdyksikkd6n on turvallista. Pida huoli siita,
etta:

* kukaan ei tydskentele yksikon tai ulkoa péin kaappeihin kaapeloitujen piirien parissa.
* kaikki kaapin ovet ovat kiinni.
Jannitteen kytkeminen apuohjauspiireihin

O Kytke irti sellaiset 230 VAC kaapelit, jotka johtavat
riviliittimista laitteiston ulkopuolelle ja joita ei vield ole
tarkistettu. Pura myds mahdolliset keskeneréiset kytkennat.

0 Katkaise tiedonsiirtoyhteys ohjausjarjestelmaan kytkemalld | Katso laitteen mukana toimitetut
valokuitukaapelit irti. piirikaaviot.

[0 Varmista, ettd paédkontaktoria/iimakatkaisijaa ei voida
vahingossa sulkea kauko-ohjauksella (esim. avaamalla
hetkellisesti jokin sen ohjauspiirin kytkentd).

O

Varaudu laukaisemaan syé6ttdémuuntajan paakatkaisija, jos
jotakin epatavallista tapahtuu.

Varmista, etta kaikki kaapin ovet ovat kiinni.
Sulje syéttdmuuntajan paakatkaisija.

Sulje apupiirin paakytkin (jos sellainen on).

o o o o

Sulje sy6ttdyksikon paakytkin. Apuohjauspiirit ovat jannitteisia.
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Tarkistukset jannitteen  Seuraava taulukko toimii vaihtosuuntaajayksikdn kéyttéénoton
ollessa kytkettynd apu- tarkistuslistana siina vaiheessa, kun syéttéliittimiin ja
piireihin  apuohjausyksikkddn (ACU) on kytketty jannite.

Toiminto Tietoja

c VAROITUS! Téssé osassa annetaan ohjeita sellaisten piirien tarkistukseen/

mittaukseen, joissa on jannite. Tydn saa suorittaa vain patevéa henkild. Kaytdéssa on
oltava asianmukainen ja hyvaksytty mittari.

ALA JATKA TYOTA, JOS OLET EPAVARMA!

O Varmista, ettd kohdassa Jénnitteen kytkeminen kuvatut
toimenpiteet on suoritettu.

O Varmista, ettd jddhdytyspuhaltimet pydrivat vapaasti Alaritildiden eteen asetettu
oikeaan suuntaan ja ettd ilma virtaa yléspain. paperiarkki pysyy pitdméatta
paikoillaan. Puhallin toimii
aanettdmasti.

O Aseta kayttéparametrit sovelluksen Ohjelmointioppaan
(Vakio, System, Crane Drive tai muu) mukaan.
Vakiosovellusohjelmistoa varten on saatavana
kayttéénotto-opas.
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Jédnnitteen kytkeminen  Seuraavassa taulukossa kuvataan, miten jannite kytketaan
vaihtosuuntaaja- vaihtosuuntaajayksikkdon, kun syéttéyksikkd on varustettu kontaktorilla
yksikkéon ja varokekytkimella tai katkaisijalla (tyyppikoodin merkki nro 31,
vaihtoehdot 2 ja 3).

Toiminto Tietoja

VAROITUS! Kun sy6ttdyksikkddn kytketdén jannite, tasavirtakiskoista ja niihin
A kytketyista vaihtosuuntaajista tulee jannitteisia. Tasavirtakiskojen jannite on 1,35- U;.

Varmista, ettd jannitteen kytkeminen sy6ttdyksikkdon on turvallista. Pida huoli siit4,
etta:

* kukaan ei tydskentele yksikdn tai ulkoa péin kaappeihin kaapeloitujen piirien parissa.

¢ moottorin kdynnistdminen on turvallista.

¢ kaikki kaapin ovet ovat kiinni.

JANNITTEEN KYTKEMINEN

VAIHTOSUUNTAAJAYKSIKKOON

Kytke jénnite vaihtosuuntaajayksikk&6n sulkemalla
syottdyksikdn paakontaktori/katkaisija.

Tarkistukset
jannitteen ollessa kyt-  Vaihtosuuntaajayksikdn perustarkistukset, kun jannite on kytketty
kettyné vaihtosuuntaa- sy6ttdyksikkdodn ja DC-kiskoihin.

jayksikkoon
Toiminto Tietoja
1. Perustarkistukset
[0 Tarkista, ettd odottamattoman kaynnistymisen esto (jos Katso laitteen mukana toimitetut
kaytettavissa) toimii. piirikaaviot.

1. Pysayta kaytté Seis-komennolla ja odota, kunnes se on
pysahtynyt.

2. Avaa odottamattoman k&ynnistymisen esto -kytkin
avaamalla ohjauspaikan kytkin: piiri aukeaa.
Ohjauspaikan lampun (jos sellainen on) tulisi syttya.

3. Anna Kéaynnistys-komento. Kaytén ei pitaisi kaynnistya.

4. Kuittaa viat.
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Kuormitetun yksikén  Seuraava taulukko on tarkistuslista kuormitetun
tarkistus vaihtosuuntaajayksikén kayttéonottoa varten.

Action

Information

[0 Tarkista moottorin pyérimissuunta.

O Tarkista pulssianturin toiminta (jos sellainen on).

O Tarkista jokaisesta kayttdpaikasta kasin jarjestelman
hatapysaytystoiminto.

Katso Pulse Encoder Interface
Module NTAC-0x Installation and
Start-up Guide -opas (EN-koodi
58919730) tai NIOB-01 User’s
Guide -opas (EN-koodi
64471341).

Ohjaus ohjausjarjestel- Kun kaytdn kayttéénotto ja testaus on suoritettu paikallisesti, tehdaan
méstd testaus ohjausjarjestelméan kautta. Tarkistuslista alla.

Toiminto

Tietoja

1.  Kytke pois kaikki jannitteet: avaa paakontaktori/katkaisija
(jos sellainen on), avaa paakytkin.

2. Muodosta tiedonsiirtoyhteys ohjausjarjestelmaan kytkemalla
valokuitukaapelit.

3. Kytke laitteeseen jannite.

4. Tarkista

kay/seis-toiminnot
nopeus/momenttiohjeet
varoitus/vikasanat

toiminta tiedonsiirtokatkoksen aikana

kayton ohjelmiston kiertoajat

O O oo g o

muut tarpeelliset sovellustoiminnot

Katso laitteen mukana toimitetut
piirikaaviot.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Luku 5 — Ennaltaehkaiseva huolto

on noudatettava. Ohjeiden noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa

c VAROITUS! Taman oppaan ensimmaisilla sivuilla olevia turvaohjeita
vakavan vamman tai hengenvaaran.

Jos ACx 600 asennetaan oikeaan kayttdymparistéon, se vaatii hyvin
vahan huoltoa.

Kaapin sisépintojen pdlyyntyminen ja sydpyminen on syyté tarkistaa
vuosittain.

limasuotimet Jos laitteistossa on jaadhdytysilman suodin, suodinmatot on syyta
tarkistaa ja tarpeen vaatiessa puhdistaa tai vaihtaa. Likaiset suotimet
pestdan vedella (60 °C) ja puhdistusaineella.

Jadédhdytyselementti ACx 600:ssa voi ilmeta lampétilahairioita, jos jadhdytyselementti ei ole
puhdas. Normaaliolosuhteissa jadhdytyselementti on tarkastettava ja
puhdistettava vuosittain.

Pély poistetaan jadhdytyselementistéd kayttamalla paineilmaa.
(lmavirran suunnan on oltava alhaalta yléspain.) Pély poistetaan
poélynimurilla myds ilman ulosviennista. Puhaltimen py6ériminen on
estettavd, jotta puhaltimen laakereihin ei paasisi likaa.

Releet Releiden toiminta on syyta tarkistaa ja kaikkien liitdntdjen kiristys
tutkia. Kaikki sydpymisen merkit, varsinkin, jos ne ovat
maadoitusosissa, on poistettava.

Puhallin Jaahdytyspuhaltimen kayttdika on noin 40 000 tuntia. Todelliseen
kayttéikdan vaikuttavat taajuusmuuttajan kayttd ja ympéristdn
lampétila.

Puhaltimen vikaantumisen ennusmerkkeja ovat aiempaa meluisammat
laakerit ja jAdhdytyselementin asteittainen kuumeneminen
puhdistuksesta huolimatta. Jos taajuusmuuttajaa kaytetdén prosessin
kriittisessd osassa, on hyva vaihtaa puhallin heti, kun ennusmerkkeja
alkaa esiintya.

Varamoduulit Jos saatavana on varamoduuleja, kaappimoduulit on suositeltavaa
korvata varamoduuleilla kerran vuodessa kondensaattorien
yllapitotoimenpiteiden valttdmiseksi ja kulumisen ja héirididen
vahentamiseksi moduuleissa. Katso seuraava kohta Kondensaattorit.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat 5-1



Luku 5 — Ennaltaehkéisevéa huolto

Kondensaattorit

Varaosakondensaatto-

rien ylldpito

Muuttajan ién tarkis-
taminen

Herétysaika

ACx 600:n valipiirissa on useita elektrolyyttikondensaattoreita.
Kondensaattorien kayttdika on noin 100 000 tuntia. Kayttdika riippuu
taajuusmuuttajan kuormituksesta ja kayttdymparistén lampdtilasta.

Kondensaattorin kayttéikda voidaan pidentaa laskemalla
kayttdympariston lampétilaa. Kondensaattorin vikaantumista ei voida
ennustaa.

Kondensaattorin vikaantuminen aiheuttaa useimmiten
verkkosulakkeen palamisen tai vikalaukaisun. Jos epailet
kondensaattorin vikaantuneen, ota yhteys ABB:hen.
Vaihtokondensaattorin voi tilata ABB:Itd. Kayta vain ABB:n
suosittelemia varaosia.

Muuttajan tasajénnitevalipiirin kondensaattoreille on tehtava
yllapitotoimenpiteitd, jos muuttaja ei ole ollut kaytdssa yli vuoteen.
Jollei yllapitotoimenpiteité tehda, kondensaattorit voivat vahingoittua,
kun muuttaja otetaan jélleen kayttdon. Tassé kuvatut
yllapitotoimenpiteet edellyttavéat, ettd muuttajaa on séilytetty puhtaassa
ja kuivassa tilassa. Yllapitotoimenpiteet on suositeltavaa tehda kerran
vuodessa.

Muuttajan sarjanumero kertoo valmistusviikon:

* 8 numeroa: esim. 18250125, 1 kertoo valmistusmaan (1 = Suomi),
8 valmistusvuoden (1998), 25 valmistusviikon ja 0125 juoksevan
valmistusnumeron.

¢ 10 numeroa: esim. 1983200725, 1 kertoo valmistusmaan, 98
valmistusvuoden, 32 valmistusviikon ja 00725 juoksevan
valmistusnumeron.

Muuttajan valipiirin jannitteena pidetaan yllapitotoimenpiteiden ajan
nimellisjannite, jotta kondensaattorit "herdavéat’. Herattdmiseen
tarvittava aika riippuu siitd, kuinka kauan muuttaja on ollut poissa
kaytosta.

5-2
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Alle 2 vuotta kdyttdmatto-
miné olleet taajuus-
muuttajat

2 vuotta tai sitd kauemmin

kdyttdméttémina olleet
taajuusmuuttajat

A

Luku 5 — Ennaltaehkédisevéa huolto

Heriétysaika (tunnit)
6

5

4 E /

0
0 1 3 4 5 6
Poissa kéytésta (vuodet)
Tapa 1 Tapa 2

Kuva 5-1 Kondensaattorien heréttdmiseen tarvittava aika
menetelmissé 1 ja 2.

Muuttajaan on kytkettava jannite kuvassa 5-1 annetuksi ajaksi (tapa 1).
Muuttaja "herattdd” kondensaattorit itse. Kondensaattorit pidetdén
kayttdkunnossa kytkemalla jannite muuttajiin kerran vuodessa.

Kondensaattorien herattamiseen on kaytettavé tapaa 2 A tai tapaa 2 B
(molemmat kuvattu seuraavalla sivulla), jos muuttaja on ollut
kayttamattémana 2 vuotta tai kauemmin.

VAROITUS! ACS 600 MultiDrive -taajuusmuuttajien (IGBT-
syottoyksikot ja kayttoyksikot) yllapitotoimenpiteet on tehtava kaapin
ulkopuolella. My6s vaihemoduulien yllapitotoimenpiteet on tehtava
kaapin ulkopuolella.
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Tapa2 A Kondensaattorien herattdminen tehdaan liittamalla tasasuuntaaja ja
vastuspiiri muuttajan tasajannitevalipiiriin. Heratyspiiri ja
komponenttisuositukset eri jannitearvoille on annettu alla. Katso
heratystoimenpiteisiin tarvittava aika kuvasta 5-1.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja on kytkettava irti verkosta heratyspiiria

litettdessa.
U
P SN
AT T
| 1 |
| N N |
1 1
| N N |
L 1 = g
T — — — — 7 tai vaihemoduuli
I
c J
[ n
J
L— L+
- - — al
Kytke irti verkosta | E= ] JG JG wi)
(1,35-U,) = —+ 2 (!
LE S
& | o G
L - - — _— |
Muuttaja
Verkkojénnite Suositeltavat komponentit
A* R C
380V < Uy <415V SKD 82/16 {220 Ohm /700 W 22 nF /2000 V

380V < Uy <500V SKD 82/16 |470 Ohm /1200 W 22 nF /2000 V

525V < Uy <690V SKD 82/16 |680 Ohm /1700 W 22 nF /2000 V

* Semikronin tasasuuntaussilta (82 A, 1600 V) tai vastaava
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Tapa2 B Kondensaattorien herattdminen tapahtuu liittamalla tasajannitteen
tehonsyd6ttd muuttajan tasajannitevalipiiriin. Tehonsy6ttd varaa
muuttajan kondensaattoreita. Jos tehonsyé6ttd ei pysty rajoittamaan
virtaa, jannite kasvaa asteittain (esim. 100 V askelin). Suurin
suositeltava heratysvirta on 500 mA. Sopiva heratysjannite on
(1,35... \2) - U,. Herétyspiiri on esitetty alla. Katso herattamiseen
tarvittava aika kuvasta 5-1.

VAROITUS! Taajuusmuuttaja on kytkettava irti verkosta heratyspiiria
litettédessa.

DC-tehon- tai vaihemoduuli
syottod

L— L+
- - - 1
N IEy Jfﬁ: J@: J@:
Kytke irti verkosta
‘ =L w2 (W1)
1,35-U 4 1
et 13 A
IEs JG& J@ J@
- - |

Muuttaja

* R=100 Ohm /500 W
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Liite A — Tekniset tiedot

Nimellisarvot 50 Hz:n ja 60 Hz:n syo6toilla toimivien ACx 607/617/627/677 -laitteiden
nimellisarvot on esitetty alla. ACx = ACS/ACC.
Taajuus- Runko- | Normaali kaytté Kuormitusjakso 1/5min | Kuormitusjakso 10/60s
;;‘;‘:;a‘a" RALC YN SN PN Iong . Iong . Iong long
4/5min 1/5min 50/60s 10/60s
[A] [KVA] [kW] [A] [A] [A] [A]
Sy6ton jannitealue 380, 400 tai 415 V
ACx 617-0100-3 R7i 147 100 75 112 168 112 224
ACx 617-0120-3 R7i 178 120 90 147 221 147 294
ACx 617/677-0185-3 R8i 259 185 132 194 291 178 356
ACx 617/677-0225-3 R8i 312 225 160 234 351 216 432
ACx 617/677-0265-3 R8i 379 265 200 284 426 260 520
ACx 617/677-0335-3 R9i 474 335 250 356 533 316 632
ACx 617/677-0405-3 Roi 576 405 315 432 648 395 790
ACx 617/677-0500-3 R10i 720 500 400 540 810 494 988
ACx 617/677-0630-3 R11i 907 630 500 680 1020 600 1200
ACx 607/617/627/677-0760/0765-3 | R11i 1094 760/765 630 821 1231 751 1502
ACx 607/617/627/677-0930/0935-3 | R12i 1336 930/935 710 1002 1503 901 1802
ACx 607/617/627/677-1120/1125-3 | R12i 1624 1120/1125 | 900 1218 1827 1126 2252
ACx 607/627/677-1440-3 2xR11i | 2079 1440 1120 1559 2339 1501 3002
ACx 607/627/677-1770-3 2xR12i | 2558 1770 1400 1919 2878 1801 3602
ACx 607/627/677-2140-3 2xR12i | 3085 2140 1750 2314 3471 2252 4504
ACx 627-2340-3 4xR11i | 3374 2340 1900 2531 3796 2402 4804
ACx 627-2820-3 4xR11i | 4070 2820 2300 3053 4579 3002 6004
Syo6ton jannitealue 380, 400, 415, 440, 460, 480 tai 500 V
ACx 617-0120-5 R7i 135 120 90 112 168 112 224
ACx 617-0140-5 R7i 164 140 110 135 203 135 270
ACx 617/677-0215-5 Ra8i 246 215 160 185 277 164 328
ACx 617/677-0255-5 R8i 295 255 200 221 332 200 400
ACx 617/677-0325-5 R8i 368 325 250 276 414 240 480
ACx 617/677-0395-5 Roi 448 395 315 336 504 300 600
ACx 617/677-0495-5 Roi 565 495 400 424 636 365 730
ACx 617/677-0610-5 R10i 700 610 500 525 788 456 912
ACx 617/677-0770-5 R11i 887 770 630 665 998 570 1140
ACx 607/617/627/677-0930/0935-5 | R11i 1073 930/935 710 805 1208 694 1388
ACx 607/617/627/677-1090/1095-5 | R12i 1263 1090/1095 | 900 947 1421 855 1710
ACx 607/617/627/677-1380/1385-5 | R12i 1593 1380/1385 | 1120 1195 1793 1040 2080
ACx 607/627/677-1760-5 2xR11i | 2039 1760 1400 1529 2294 1387 2774
ACx 607/627/677-2160-5 2xR12i |2501 2160 1800 1876 2814 1710 3420
ACx 607/627/677-2620-5 2xR12i | 3026 2620 2200 2270 3405 2081 4162
ACx 627-2850-5 4xR11i | 3300 2850 2400 2475 3713 2280 4560
ACx 627-3450-5 4xR11i | 3992 3450 2900 2994 4491 2774 5548

-0765-3, -0935-x, 1125-3, 1385-5 ovat ACx 617 -tyyppeja
Jatkuu seuraavalla sivulla
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Liite A — Tekniset tiedot

Taajuus- Runko- | Normaali kayttd Kuormitusjakso 1/6min | Kuormitusjakso 10/60s
g‘,;’:;‘ia‘a” koko 115\ SN PN 'ohd 'ohd. ohd ohd
4/5min 1/5min 50/60s 10/60s
[A] [kVA] [kW] [A] [A] [A] [A]
Syo6ton jannitealue 525, 550, 575, 600, 660 tai 690 V
ACx 617-0100-6 R7i 88 100 75 65 98 65 130
ACx 617-0120-6 R7i 105 120 90 88 132 88 176
ACx 617/677-0205-6 R8i 176 205 160 132 198 127 254
ACx 617/677-0255-6 R8i 210 255 200 158 236 150 300
ACx 617/677-0315-6 R8i 264 315 250 198 297 179 358
ACx 617/677-0375-6 ROi 310 375 315 233 349 225 450
ACx 617/677-0485-6 ROi 410 485 400 308 461 265 530
ACx 617/677-0600-6 R10i 502 600 500 377 565 340 680
ACx 617/677-0750-6 R11i 630 750 630 473 709 428 856
ACx 607/617/627/677-0900-6 R11i 755 900 710 566 849 504 1008
ACx 607/617/627/677-1090/1095-6 | R12i 874 1040/1045 | 800 656 983 641 1282
ACx 607/617/627/677-1380/1385-6 | R12i 1156 1380/1385 | 1120 867 1301 755 1510
ACx 607/627/677-1710-6 2xR11i | 1435 1710 1400 1076 1614 1007 2014
ACx 607/627/677-2120-6 2xR12i | 1777 2120 1800 1333 1999 1283 2566
ACx 607/627/677-2540-6 2xR12i | 2129 2540 2000 1597 2395 1511 3022
ACx 607/627/677-2800-6 4xR11i | 2344 2800 2300 1758 2637 1710 3420
ACx 607/627/677-3350-6 4xR11i | 2809 3350 2800 2107 3160 2014 4028

-1095-6 ja -1385-6 ovat ACx 617 -tyyppeja

Normaali kaytto Kuormitusjakso

oy nimellislahtévirta (rms) (= jatkuva long nimellislahtdvirta (rms)
maksimilahtdvirta)

S\ nimellinen ndennéaislahtéteho

Pn tyypillinen moottoriteho. Tehoarvot patevat

useimpiin IEC 34 -moottoreihin.

Virta-arvot ovat samat jénnitealueen syéttéjdnnitteesté riippumatta. Jotta moottorin nimellisteho voitaisi saavuttaa,
ACx 600 -laitteen nimellisvirran on oltava vahintdan yhtd suuri kuin moottorin nimellisvirta.

Huomautus 1: Taajuusmuuttajan kuormitettavuus (virta ja teho) pienenee, jos asennuspaikan korkeus
merenpinnasta ylittdd 1000 metrid, tai jos kdyttdympdristén ldmpdtila ylittdéd 40 °C (laitteet, joiden suojausluokka on
IP 21/22/42/54).

Huomautus 2: Yleensé du/dt-suodinta tarvitaan lankakdémityilld moottoreilla varustettujen 525 V...690 V
taajuusmuuttajien I1dhddssad. Muotokuparikdédmityilld moottoreilla varustettujen taajuusmuuttajien 1dhdéssé ei
yleensé tarvita du/dt-suodinta.

Huomautus 3: ACx 677 -laitteen Py -nimellisarvot ovat 90 prosenttia taulukossa annetuista arvoista.
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Lédhtovirran lampétila-  Lahtdvirta lasketaan kertomalla nimellisvirta lampétilakertoimella.

riippuvuuden laskemi-

nen Suojausluokan IP 21/22/42/54 1ampétilakerroin:

* Yleissdantd: Yli +40 °C:n nimellislahtdvirta véhenee 1,5 % jokaista
1 °C:n lisdysta kohden (+50 °C:een asti).

* Esimerkki 1: Jos kayttdympéaristén [ampétila on 50 °C,
lampétilakerroin on

100 % - 1,5 /C - 10 °C = 85 % tai 0,85. Lahtdvirta on siten

0,85 . /2N tai IZhd'

Virta (%)
100
o -1,5 % per i+ °C
~~_IP 21/22/42/54
90 \
85 IP 54R
80
36 40 44 48 52 T(°C)

Kaavio: kdyttéympdriston ldmpdtilan vaikutus ACx 6x7 -laitteen jatkuvaan
kuormitettavuuteen.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Verkkoliitanta Jannite (U4):
380/400/415 VAC 3-vaiheinen + 10 % (400 VAC:n laitteet)
380/400/415/440/460/480/500 VAC 3-vaiheinen + 10 % (500 VAC:n
laitteet)
525/550/575/600/660/690 VAC 3-vaiheinen + 10 % (690 VAC:n laitteet)
Oikosulkuvirta (IEC 439-1): ACx 6x7:n nimellinen oikosulkuvirta on
annettu alla olevassa taulukossa.
Runkokoko lewi1s ! ok
kA kA
B3 37 78
B4, B5 50 105
Taajuus: 48...63 Hz, sallittu vaihtelu 17 %/s
Syéttéjannitteen epdsymmetria: + 3 % (SFS-EN 60204-1)
Tehokerroin:
Diodi- ja tyristorisy6ttoyksikét
(cos ¢4): 0,97 (perustaajuus nimelliskuormalla)
(cos ¢): 0,93...0,95 (koko)
IGBT-syo6ttéyksikot
cos ¢4 = 1,00 (perustaajuus nimelliskuormalla)
A = Ii/lms - COS @4 > 0,98 (koko), jossa
A on tehokerroin,
Iy on perustulovirran rms-arvo,
lms ON tulovirran rms-arvo.
Moottoriliitanta Jannite (U,): symmetrinen 3-vaiheinen jéannite 0...U,
Taajuus: DTC-tila: 0...3,2 - fryp . Maksimitaajuus 300 Hz.
UNverkko
fewp = ——— ] * Nmoottori
Nmoottori
frwp: Taajuus kenténheikennyspisteessé; Unyerkko: Verkkojannite (sy6ton);
UNmoottori: Moottorin nimellisjannite; fymoottori: MoOttorin nimellistaajuus
Skalaariohjaus (ei ACP 600): 0...300 Hz
du/dt-suotimella (DTC ja skalaariohjaus): 0...120 Hz
Taajuuden erottelukyky: 0,01 Hz
Jatkuva virta: 1,0 - lr\ (normaali kéyttd)
Hetkellinen ylikuormitettavuus: kuten sivujen A-1 ja A-2 taulukoissa.
A-4 ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Kentédnheikennyspiste: 8...300 Hz

Kytkentataajuus: 2 kHz (keskim&arin).

Moottorikaapelin suositeltu maksimipituus: Yli 500 metrisia

(kumulatiivinen pituus, kun kyseesséa on rinnan kytketyt moottorit)
kaapeleita kaytettdessé on otettava yhteys ABB:n edustajaan. Jos
kaytdssé on nopeuden mittaus pulssianturilla, kaapelin maksimipituus
on 300 m. Kaytettdessa du/dt-suotimia lisatietoja saa du/dt Installation
Guide (koodi: 58933368) -oppaasta. Lisatietoja kaapelin pituutta
koskevista EMC-vaatimuksista I16ytyy kohdasta CE-merkinta.

Moottoreiden laakerit: eristettyjen laakereiden kayttdminen on

suositeltavaa.

Kaapelityypit: Alla olevissa taulukoissa on annettu kupari- ja

alumiinikaapelit erilaisille kuormitusvirroille (/| max)- Taulukoissa on
kaytetty korjauskerrointa K = 0,70 (enintdédn 9 kaapelia on asetettu
kaapelihyllylle vierekkain, kolme hylly&a paallekkain, kayttdéympariston
lAmpétila 30 °C, SFS-EN 60204-1 ja IEC 364-5-523).

edot

KUPARIKAAPELIT, JOISSA ON ALUMIINIKAAPELIT, JOISSA ON
SAMANKESKINEN KUPARISUOJA SAMANKESKINEN KUPARISUOJA
I'-[X?x Kaapelit Ha[lr'::::fiija I'-[X?x Kaapelit Ha[lr'::::fiija
255 3x185 + 95 50 260 2 x (3x95Al + 29Cu) 2 x 38
274 2 x (3x70 + 35) 2x32 302 2 x (3x120Al + 41Cu) 2 x 41
301 3x240 + 120 55 348 2 x (83x150Al + 41Cu) 2x44
334 2 x (3x95 + 50) 2 x 38 398 2 x (3x185Al + 57Cu) 2x49
386 2 x (3x120 + 70) 2 x 41 470 2 x (3x240Al + 72Cu) | 2 x 54
446 2 x (3x150 + 70) 2x44 522 3 % (3x150Al + 41Cu) 3x44
510 2 x (3x185 + 95) 2 x 50 597 3 x (3x185A1 + 57CU) | 3 x 49
579 3 x (3x120 + 70) 3 x 41 696 4 x (3x150Al + 41Cu) 4 x 44
602 2 x (3x240 + 120) 2 x55 705 3 x (3x240Al + 72Cu) 3 x 54
669 3 x (3x150 + 70) 3 x 44 796 4 x (3x185Al + 57Cu) 4 x 49
765 3 x (3x185 + 95) 3 x 50 940 4 x (3x240Al + 72Cu) 4 x 54
772 4 x (3x120 + 70) 4 x 41 995 5 x (3x185Al + 57Cu) 5x%x49
892 4 x (3x150 + 70) 4 x 44 1175 | 5 x (3x240Al + 72Cu) 5 x 54
903 3 x (3x240 + 120) 3 x 55
1020 4 x (3x185+ 95) 4 x 50
ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat A-5



Liite A — Tekniset tiedot

Hyoétysuhde ja jadhdy- Hyétysuhde: noin 98 % nimellisteholla. IGBT-sy6ttdyksikolla
tysmenetelmé varustetuilla yksikoilla noin 96 %.
Jadhdytysmenetelma: sisdinen puhallin, ilmavirta alhaalta yléspain
Kéyttoympdéristé ACx 6x7 -taajuusmuuttajien kayttoympariston rajoitukset on esitetty
alla. Taajuusmuuttajia saa kayttéda vain lammitetyissé sisatiloissa
valvotuissa oloissa.
ACS/ACC/ACP 600 Toiminnan aikana Varastointi Kuljetus
kiintedsti asennettuna suojapakkauksessa suojapakkauksessa
Asennuspaikan Kuormitettavuus on - -
korkeus nimellistehon suuruinen
0...1000 m merenpinnan
ylapuolella !
liman lampétila 0..+40 °C 2 (IP 21/22/42/54) | -40...+70 °C -40...+70 °C
0..+35 °C 2 (IP 54R)
Suhteellinen 5...95% Maks. 95% Maks. 95%
kosteus

Tiivistyminen ei sallittu. Jos ilmassa on sydvyttavia kaasuja, suhteellinen ilmankosteus saa olla

enintdan 60 %.

liman epédpuhtaudet

Sé&hkoa johtava poly ei sallittu.

(IEC 721-3-3) Lakkaamattomat kortit: Lakkaamattomat kortit: Lakkaamattomat kortit:
Kemialliset kaasut: Class 3C1 | Kemialliset kaasut: Class 1C2 | Kemialliset kaasut: Class 2C2
Kiinteat hiukkaset: Class 3S2 | Kiinteat hiukkaset: Class 1S3 | Kiinteat hiukkaset: Class 252
Lakatut kortit: Lakatut kortit: Lakatut kortit:
Kemialliset kaasut: Class 3C2 | Kemialliset kaasut: Class 1C2 | Kemialliset kaasut: Class 2C2
Kiinteat hiukkaset: Class 3S2 | Kiinteat hiukkaset: Class 1S3 | Kiinteat hiukkaset: Class 252
limanpaine 70...106 kPa 70...106 kPa 60...106 kPa
0,7...1,05 atm 0,7...1,05 atm 0,6...1,05 atm
Tarina Maks. 0,3 mm Maks. 1,5 mm Maks. 3,5 mm
(IEC 68-2-6) (2...9 Hz), (2...9 Hz), (2...9 Hz),
maks. 1 m/s2 maks. 5 m/s2 maks. 15 m/s?
(9...200 Hz) sinimuotoinen (9...200 Hz) sinimuotoinen (9...200 Hz) sinimuotoinen
Iskut Ei sallittu Maks. 100 m/s2, 11 ms Maks. 100 m/s2, 11 ms
(IEC 68-2-29)
Vapaa pudotus Ei sallittu 250 mm (paino alle 100 kg) 250 mm (paino alle 100 kg)

100 mm (paino yli 100 kg)

100 mm (paino yli 100 kg)

) Jos asennuskorkeus on yli 1000 m merenpinnan ylépuolella, kuormitettavuus
pienenee alla esitetylla tavalla. Jos asennuskorkeus on yli 2000 m merenpinnan
ylapuolella, on suositeltavaa ottaa yhteys ABB:n edustajaan.

/max = IN40C . (100 % -1% - (h- 1000 m)/(100 m) +1,5%- (40 °C - Tamb))

missé

h korkeus merenpinnasta

I'nsoc  ACS 600:n nimellisvirta 40 °C:een lampébtilassa

Tamb ymparistén maksimilampétila

Huomautus: |4y . | Nagc j@ Tamp < 40 °C. 2000...4000 m:ss4 tarvitaan lisdvarusteena
“varistorit”.

2)

Katso kohta Léhtévirran lédmpdtilariippuvuuden laskeminen
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Sulakkeet

AC-sulakkeet

Liite A — Tekniset tiedot

Vain erikoisnopeat sulakkeet takaavat kunnon suojan tasasuuntaajan

puolijohteille. Alla olevissa taulukoissa olevat DIN-sulakkeet ovat

tyyppia DIN 43620 H:H .

Alla on lueteltu ACx 617 -taajuusmuuttajan (runkokoko R7i)
syottoyksikdssa kaytetyt AC-sulakkeet (Bussmann). Lisatietoja muiden
ACx 617 -taajuusmuuttajien sulakkeista on IGBT Supply Sections
User’s Manual -oppaassa. IGBT-syottdyksikkdtyypit on annettu sivun

A-22 taulukoss

a.

ACx 617 -tyyppi

IGBT-syottoyksikkd

Sulake

IN
A AZs

Tyyppi

Koko

ACx 617-0100-3
ACx 617-0120-3
ACx 617-0120-5
ACx 617-0140-5

660

350, 10000

170M3818

DIN1

ACx 617-0100-6
ACx 617-0120-6

660

200 2200

170M3815

DIN1

ACx 607/627/677 -taajuusmuuttajan syottoyksikdssa kaytetyt AC-

sulakkeet (Bussmann) on lueteltu alla.

12-pulssiset ja 6- Sulake Tyristorisy6tto- Sulake
pulssiset yksikkd
diodisyottoyksikot | Uy | In Tyyppi ACx 6x7 -tyyppi | Un IN Tyyppi
ACx6x7 tyyppi | Vv | A | AZs Koko v | A AZ%s Koko
ACx 627-0760-3 660| 900| 100000|170M6207 | 3SHT|ACx 677-0185-3 | 660| 450 15500({170M5371| 2SHT
ACx 627-0930-5 ACx 677-0215-5
ACx 627-1090-5 ACx 677-0255-5
ACx 607-0900-6 660| 900| 100000|170M6207 | 3SHT|ACx 677-0225-3 | 660| 700| 44500(170M6206| 3SHT
ACx 627-1380-6 ACx 677-0265-3
ACx 627-1710-6 ACx 677-0325-5
ACx 627-0900-6 690| 800| 69500|170M6812| DIN3|ACx 677-0335-3 | 660| 900| 100000(170M6207 | 3SHT
ACx 627-1040-6 ACx 677-0405-3
ACx 677-0395-5
ACx 677-0495-5
ACx 677-0205-6 | 1250| 315| 130000(170M5403| 2SHT
ACx 677-0255-6
ACx 677-0315-6 | 1250| 400| 23000(170M5404| 2SHT
ACx 677-0375-6
ACx 677-0485-6 | 1250| 630| 83500(170M6205| 3SHT
ACx 677-0900-6 | 660| 900| 100000(170M6207 | 3SHT
ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat A-7
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Haarakohtaise = ACx 6x7 -taajuusmuuttajan sy6ttoyksikdissé kaytettdvat haarakohtaiset
sulakkeet sulakkeet (Bussmann) on lueteltu alla.
. Sulake . Sulake
ACx 6x7 -tyyppi ACx 6x7 -tyyppi
Un | NN Tyyppi | Koko Un | IN Tyyppi | Koko
via AZ%s v | A A%s
400 V:n ja 500 V:n syéttd 690 V:n syéttd
ACx 677-0500-3 | 660| 900| 1000000({170M6163 |3/110|ACx 677-0600-6 |1250| 630| 83500(170M6144 |3/110
ACx 677-0630-3 ACx 677-0750-6
ACx 677-0610-5 ACx 607-0900-6
ACx 677-0770-5 ACx 627-1380-6
ACx 627-0930-3 ACx 627-1710-6
ACx 627-1120-3
ACx 627-1380-5
ACx 627-1760-5
ACx 607-0760-3 | 660|1500| 460000({170M6168 |3/110|ACx 607-1040-6 |1250|1100| 575000(170M6149 |3/110
ACx 607-0930-3 ACx 607-1380-6
ACx 607-1120-3 ACx 627-2120-6
ACx 627-1440-3 ACx 627-2540-6
ACx 627-1770-3 ACx 627-2800-6
ACx 627-2140-3
ACx 607-0930-5
ACx 607-1090-5
ACx 607-1380-5
ACx 627-2160-5
ACx 627-2620-5
ACx 627-2850-5
ACx 607-1440-3 | 660|1500| 460000|170M6168 |3/110|ACx 607-1710-6 | 1250|1100 575000(170M6149 |3/110
ACx 607-1770-3 ACx 607-2120-6
ACx 627-2340-3 ACx 607-2540-6
ACx 627-2820-3 ACx 627-3350-6
ACx 607-1760-5
ACx 607-2160-5
ACx 627-3450-5
ACx 607-2140-3 | 660|1500| 460000|170M6168 |3/110|ACx 607-2800-6 |1110|1400| 1250000(170M6151 | 3/110
ACx 607-2620-5 ACx 607-3350-6
Vaihtosuuntaaja- ACx 6x7 -taajuusmuuttajien vaihtosuuntaajissa kaytetyt Bussmann-
yksikén DC-sulakkeet sulakkeet on lueteltu alla. Uy ja Iy ovat sulakkeen nimellisjannite ja

-virta.

415 V:n ja 500 V:n vaihtosuuntaajayksiko6t

690 V:n vaihtosuuntaajayksikét

Vaihtosuuntaaja-

Vaihtosuuntaaja-

yksikénrunko/ | Uy | IN ) Tyyppi |Koko| yksikdn runko/ U | N » Tyyppi | Koko
ACS 600 V] | [A] | A%s ACS 600 v] | [A] | A®s
MultiDrive-tyyppi MultiDrive-tyyppi
2xR11i 660 |1000{140000 [170M6814 |3 2xR11i 1250|630 |83500 |170M6205 |3SHT
4xR11i 4xR11i
2xR12i 2xR12i
A-8 ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Jarruyksikén Alla on lueteltu jarruyksikkdjen DC-sulakkeet (Bussmann).

DC-sulakkeet
AC ] ) . o Sulake
X 6x7 -tyyppi Dynaaminen jarruyksikko6 Uy I Tyyppi Koko
) ) | (%)

400 V:n jannitealue
ACx 6x7-0760-3...-2820-3 |ACA 622-0320-3...-1920-3 | 1000-1250 | 630 | 115000 | 170M5146 | 2/110
500 V:n jannitealue
ACx 6x7-0930-5...-3450-5 |ACA 622-0400-5...-2400-5 | 1000-1250 | 630 | 115000 | 170M5146 | 2/110
690 V:n jannitealue
ACx 6x7-0900-6...3350-6 |ACA 622-0400-6...-2400-6 | 1000-1250 | 630 | 115000 | 170M5146 | 2/110

Kaapelien lapiviennit

PDM code 00025310-A

Kiristysmomentti  Alla on kuvattu ruuviliitdntdjen kiristysmomentit, jotka sopivat sinkityille
ja kromatuille luokan 8.8 ruuvilujuuksille.

Ruuvi Momentti (Nm) *
Pehmea alumiini Seostettu alumiini ja kupari

M5 3.5 35
M6 6 9
M8 17 20

M10 35 40

M12 55 70

M16 130 180

* voimassa myds rasvatuille ruuveille

Merkinn&t Alla on selitetty seuraavien taulukoiden kaapeliliitant6ja koskevat
merkinnat. Liittimiss& voidaan kayttaa kuparikaapeleille DIN 46234:n
mukaisia kaapelikenkié ja alumiinikaapeleille DIN 46329:n mukaisia
kaapelikenkia.

liittimessa

Liitdntareikien maara

8x(13x18)
N2 O

Liitdntéareian (maks. ruuvi) halkaisija (mm)

Huomautus: Kaapelikengét voidaan kiristdd myds sellaisilla ruuveilla, jotka ovat yhta
kokoa reik&é pienempid. Esimerkki: kaapelikenkd, jonka reién halkaisija on 12,5 mm
voidaan kiristaa joko ruuvilla M12 tai M10.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Diodisyéttoyksikét Kaapelikenkien ja kiskoston liitdntdaukot on kuvattu alla. Tietoja
littimista on kohdassa Tehokaapelikiskot.

Tyyppi Runkokoko Kaapelikenkien Kaapelin Pohjalevyn aukon koko Kaapelin Kiskoston
kiinnitysreiat lapivientien lapivientien litdntdaukot
vaihetta kohden maara alhaalla (mm) maara ylhaalla

(halkaisija (halkaisija
60 mm) 60 mm)

Uy =400V (380V...415V)

ACx 627-0760-3 2xB3 2x4x14 2x6 502x280 (2 kpl) 2x6 -

ACx 607-0760-3 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-0930-3 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-0930-3 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1120-3 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-1120-3 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1440-3 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-1440-3 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-1770-3 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-1770-3 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2140-3 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-2140-3 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2340-3 2xB5 2x12x(13x18) 2x18 502x280 (2 kpl) 2x18 2x4x(13x24)

ACx 627-2820-3 2xB5 2x12x(13x18) 2x18 502x280 (2 kpl) 2x18 2x4x(13x24)

Uy =500V (380V...500V)

ACx 627-930-5 2xB3 2x4x14 2x6 502x280 (2 kpl) 2x6 -

ACx 607-0930-5 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1090-5 2xB3 2x4x14 2x6 502x280 (2 kpl) 2x6 -

ACx 607-1090-5 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1380-5 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-1380-5 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1760-5 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-1760-5 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2160-5 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-2160-5 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2620-5 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-2620-5 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2850-5 2xB4 2x12x(13x18) 2x18 502x280 (2 kpl) 2x18 2x4x(13x24)

ACx 627-3450-5 2xB5 2x12x(13x18) 2x18 502x280 (2 kpl) 2x18 2x4x(13x24)

Uy = 690V (525V...690V)

ACx 627-0900-6 2xB3 2x4x14 2x6 502x280 (2 kpl) 2x6 -

ACx 607-0900-6 B4 4x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1040-6 2xB3 2x4x14 2x6 502x280 (2 kpl) 2x6 -

ACx 607-1040-6 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1380-6 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-1380-6 B4 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 627-1710-6 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 4x(13x24)

ACx 607-1710-6 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2120-6 2xB4 2x8x(13x18) 12 502x280 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-2120-6 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2540-6 2xB4 2x8x(13x18) 2x12 502x280 (2 kpl) 2x12 2x4x(13x24)

ACx 607-2540-6 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-2800-6 2xB4 2x12x(13x18) 2x18 502x280 (2 kpl) 2x18 2x4x(13x24)

ACx 607-2800-6 B5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 627-3350-6 2xB5 2x12x(13x18) 2x18 502x280 (2 kpl) 2x18 2x4x(13x24)

ACx 607-3350-6 2xB5 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)
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Tyristorisyéttoyksikét  Kaapelikenkien ja kiskoston liitAntdaukot on kuvattu alla.

Tyyppi Kaapeli- Kaapelin Pohjalevyn Kaapelin Kiskoston
kenkien lapivientien aukon koko lapivientien litdntédaukot
kiinnitysreiat | maéara maara
vaihetta alhaalla (mm) ylhaalla
kohden (halkaisija (halkaisija

60 mm) 60 mm)

Uy = 400V (380V...415V)

ACx 677-0185-3 2x14 3 310x240 3 -
ACx 677-0225-3 4x14 6 502x280 6 -
ACx 677-0265-3
ACx 677-0335-3
ACx 677-0405-3

ACx 677-0500-3 4x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)
ACx 677-0630-3
ACx 677-0760-3 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 677-0930-3
ACx 677-1120-3

ACx 677-1440-3 12x(13x18) |18 502x280 18 4x(13x24)
ACx 677-1770-3

ACx 677-2140-3 12x(13x18) |18 502x280 18 4x(13x24)
Uy = 500V (380V...500V)

ACx 677-0215-5 2x14 3 310x240 3 -

ACx 677-0255-5

ACx 677-0325-5 4x14 6 502x280 6 -

ACx 677-0395-5
ACx 677-0495-5

ACx 677-0610-5 4x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)
ACx 677-0770-5
ACx 677-0930-5 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)

ACx 677-1040-5
ACx 677-1380-5

ACx 677-1760-5 12x(13x18) |18 502x280 18 4x(13x24)
ACx 677-2160-5

ACx 677-2620-5 12x(13x18) |18 502x280 18 4x(13x24)
Uy = 690V (525V...690V)

ACx 677-0205-6 2x14 3 310x240 3 -

ACx 677-0255-6

ACx 677-0315-6 4x14 6 502x280 6 -

ACx 677-0375-6
ACx 677-0485-6

ACx 677-0600-6 4x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)
ACx 677-0750-6
ACx 677-0900-6 4x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)
ACx 677-1040-6 8x(13x18) 12 502x280 12 4x(13x24)
ACx 677-1380-6
ACx 677-1710-6 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)

ACx 677-2120-6
ACx 677-2540-6
ACx 677-2800-6 12x(13x18) 18 502x280 18 4x(13x24)
ACx 677-3350-6
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IGBT-syottéyksikét  Tiedot kaapelikenkien litantdaukoista 16ytyvat IGBT Supply Section
User's Manual -oppaasta. Katso IGBT-syottdyksikdn tyyppi sivun A-22
taulukosta.

Vaihtosuuntaajayksikét  Moottorikaapelin kaapelikenkien litdntdaukot (liittimet U2, V2 ja W2) on

annettu alla.

Tyyppi Runkokoko| Kaapelikenkien | Kaapelin Pohjalevyn Kaapelin
kiinnitysreiat |&pivientien aukon koko lapivientien
vaihetta kohden | maaré alhaalla maard ylhaalla
1) (halkaisija (mm) (halkaisija

60 mm) 60 mm)
380V, 400V, 415V

ACx 6x7-0760-3 R11i 6x(13x18) 9 270x911 9

ACx 6x7-0930-3 R12i 8x(13x18) 12 195x501 12

ACx 6x7-1120-3 R12i 8x(13x18) 12 195x501 12

ACx 6x7-1440-3 2xR11i 2x6x(13x18) 2x9 270x711 9

ACx 6x7-1770-3 2xR12i 2x8x(13x18) 2x12 270x711 18

ACx 6x7-2140-3 2xR12i 2x8x(13x18) 2x12 270x711 18

ACx 6x7-2340-3 4xR11i 4x6x(13x18) 4x9 270x711 18

ACx 6x7-2820-3 4xR11i 4x6x(13x18) 4x9 270x711 18

440V, 460V, 500V

ACx 6x7-0930-5 R11i 6x(13x18) 9 270x911 9

ACx 6x7-1090-5 R12i 8x(13x18) 12 195x501 12

ACx 6x7-1380-5 R12i 8x(13x18) 12 195x501 12

ACx 6x7-1760-5 2xR11i 2x6x(13x18) 2x9 270x711 9

ACx 6x7-2160-5 2xR12i 2x8x(13x18) 2x12 270x711 18

ACx 6x7-2620-5 2xR12i 2x8x(13x18) 2x12 270x711 18

ACx 6x7-2850-5 4xR11i 4x6x(13x18) 4x9 270x711 18

ACx 6x7-3450-5 4xR11i 4x6x(13x18) 4x9 270x711 18

575V, 660V, 690V

ACx 6x7-0900-6 R11i 6x(13x18) 9 270x911 6

ACx 6x7-1040-6 R12i 8x(13x18) 12 195x501 12

ACx 6x7-1380-6 R12i 8x(13x18) 12 195x501 12

ACx 6x7-1710-6 2xR11i 2x6x(13x18) 2x9 270x711 9

ACx 6x7-2120-6 2xR12i 2x8x(13x18) 2x12 270x711 18

ACx 6x7-2540-6 2xR12i 2x8x(13x18) 2x12 270x711 18

ACx 6x7-2800-6 4xR11i 4x6x(13x18) 4x9 270x711 18

ACx 6x7-3350-6 4xR11i 4x6x(13x18) 4x9 270x711 18

V) Reikien maara, kun kéytetdén yhteisté 1ahtokenttaa tai 1dhtdkaapeli tulee ylh&alta

seuraavasti:
Runkokoko Reikien maara
vaihetta kohden
R11i, R12i 8
2xR11i, 2xR12i 10
4xR11i 2x8
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Liite A — Tekniset tiedot

Ulkoiset ohjauskyt- Seuraavassa on esitetty vakiosovellusohjelmistolla (Tehdas-makro)

kennét varustetun ACS 6x7:n ulkoiset ohjauskytkennat. Muiden makrojen ja
sovellusohjelmien ulkoiset ohjauskytkennat ovat erilaisia (katso
Ohjelmointiopas). Sy6ttdyksikkdjen ulkoisista ohjauskytkennoista
kerrotaan Supply Sections User’s Manual -oppaassa (DSU, TSU tai
ISU).

Ulkoiset ohjauskytkennat tehdaan NIOC-kortin liittimiin riviliittimen X2
(IEC-standardin mukainen merkinta) tai 2TB (ANSI-standardin
mukainen merkinta, vain Yhdysvalloissa valmistetuissa laitteissa)
kautta.

Ulkoisia ohjauskytkentoja tehtdessa on varmistettava, etté kaytdéssa on
oikea kaavio vertaamalla huolellisesti kayton litdntakaaviota
seuraavilla sivuilla oleviin kaavioihin.

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat A-13



Liite A — Tekniset tiedot

Riviliitin X2, NIOC-kortti

Alla on esitetty riviliittimen X2 ulkoiset ohjauskytkennat ACS 600

vakiosovellusohjelmistoa (Tehdas-makro) kaytettdessa. Muiden
sovellusmakrojen ja ohjelmien ulkoiset ohjauskytkennét ovat erilaisia
(katso Ohjelmointiopas).

Riviliittimen koko

X21, X22: kaapelit 0,5...1,5 mm?2

(#20... #16 AWG)

X2, X23, X25, X26, X27: kaapelit 0,5...2,5 mm?
(#20... #14 AWG)

Ohjauskaapelin lapiviennin koko:
J: 2 x 3x2...11 mm (0,08...0,43")

Sovellusohjelman tehdasasetukset,
valinta B (tyyppikoodi):

DI1: K&y, DI2: Seis, DI3: Taakse,
DI4: Kiihd/Hid 2,

DI5,6: Vakionopeuden valinta 1...3.

1) Parametrin10.3 arvoksi on asetettava
PYYNNOSTA.

2) Toiminta: 0 = Avoin kytkin, 1 = Suljettu kytkin

DI5 | DI6 Nopeusohje
0 0 | nopeus analogiatulolta Al1
1 0 Vakionopeus 1
0 1 Vakionopeus 2
1 1 Vakionopeus 3

Riviliitin X28 RS 485 -litantaa varten*
1 | TRANS
GND
B-
A+
GND
+24V

Vakio-Modbus-liitanta

|l || N

Riviliitin X28 RS 485 -liitdntaa varten*
1 | TRANS
FAULT
B-
A+
GND
+ 24V

Vakio-Modbus-liitdnta

|l h|lW|N

* Liittimen suoja liitetd&n runkoon RC-suotimen kautta.

©
£
Qo
N~
0T g
S oE
SE S8 . .
©g o 5 Ohjelmoitava I/O
88 oK) Tehdasasetukset
<< <2
X2 X21
] 1 1 VREF | Vakiojannitelahto 10 v DC
L; | i 2 2 GND 1kQ< R <10kQ
I I 3 3 | All+ | Nopeusohje 0(2) .. 10V
I 4 4 Al1- R, > 200 kQ
= 5 5 | Al2+ Tehdasasetus, ei kaytdssa.
6 6 Al2- 0(4) ... 20 mA, R, =100 Q
7 7 | Al3+ Tehdasasetus, ei kaytdssa.
8 8 Al3- 0(4)... 20 mA, Ry, =100 Q
rpm
L@" 9 9 | AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA2
| 10 10 | AO1- | O...moott. nim. nopeus,R < 700 Q
E" 11 11 | AO2+ | Lahtovirta 0(4)...20 mAZ
12 12 | AO2- | O...moott. nim. virta, R <700 Q
X22
— — 13 1 | DN Kay/Seis
— T 14 2 |Dl2 Eteen/Taakse ")
15 3 | DI3 Ei kaytossa
- 16 4 | DI4 KIIHD/HID 1/2
g 17 5 DI5 Vakionopeuden valinta?)
g— 18 6 Di6 Vakionopeuden valinta 2)
19 7 | +24V | +24 V DC maks.100 mA
20 8 | +24V
21 9 | DGND | Digitaalimaa
X23
| 22 1 +24 V | Apujannitelahtd, ei galvaanisesti
23 2 | GND eristetty, 24 V DC 250 mA
X25
24 1 RO11
——/L Relelahto 1
— 25 2 | RO12 L Valmis
—X) 26 3 |RO13
X26
27 1 RO21
——/L Relelahtd 2
—1 28 2 | RO22 Kay
—X) 29 3 | RO23
X27
X 30 1 RO31 j
) 31 > RO32 Relelahtd 3
Vika Vika (-1)
32 3 | RO33

A-14
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Lisariviliitin 2TB

Liite A — Tekniset tiedot

Lisariviliittimen 2TB ulkoiset ohjauskytkennat. Tama lisériviliitin on

saatavissa vain ACS 600 vakiosovellusohjelmistoon. Alla on esitetty
ulkoiset ohjauskytkennat Tehdas-makroa kéytettdessé. Muiden
makrojen ulkoiset ohjauskytkennét ovat erilaisia (katso

Ohjelmointiopas).
Riviliittimen koko ©
X21, X22: kaapelit 0,5...1,5 mm? £
(#20... #16 AWG) s 5
2TB, X23, X25, X26, X27: kaapelit 0,5...2,5 mm? g - §
(#20...#14 AWG) ¢ 8E
3§ 3% Ohjelmoitava /0
. e ® © jelmoitava
Ohjauskaapelin ldpiviennin koko: T 7] 8 ~
0: 2 x 3x2...11 mm (0,08...0,43") QL SERS Tehdasasetukset
Sovellusohjel tehd tukset 218 X1
ovellusohjeiman tendasasetukset, 1 1 | VREF | Vakiojannitelahts 10 v DC
valinta B (tyyppikoodi): |
. N } 2 2 GND 1kQ< R <10kQ
DI1: Kay, DI2: Seis, DI3: Taakse, | .
DI4: Kiihd/Hid 2, T I 3 3 All+ gope;zghlj(ZO(Z) .10V
DI5,6: Vakionopeuden valinta 1...3. N 4 4 | A in >
= 5 5 | Al2+ Tehdasasetus, ei kaytdssa.
) Parametrin 10.3 arvoksi on asetettava 6 6 | Al2- 0(4) ... 20 mA, R,=100 Q
PYYNNOSTA. 7 7 | Al3+ Tehdasasetus, ei kaytdssa.
- 0(4) ... 20 mA, Ry, =100 Q
2) Toiminta: 0 = Avoin kytkin, 1 = Suljettu kytkin rpm 8 8 |AI3 @ : n
DI DI'6 N i A T 9 9 | AO1+ | Moottorin nopeus 0(4)...20 mA=
5 opeusohje | 10 10 | AO1- | O...moott. nim. nopeus,A_ < 700 Q
0 0 nop.eus analogiatulolta Al 1 ‘—@ I | 11 11 | AO2+ | L&htdvirta 0(4)...20 mAS
1 0 | Vakionopeus 1 [[12 12 | AO2- | 0...moott. nim. virta, A, < 700 Q
0 1 | Vakionopeus 2 l_ 13
1 1 Vakionopeus 3 14 ;_,l_, X22
o L —o o 15 1 DI Kay
Riviliitin X28 RS 485 -litdntaa varten 16 5 DI2 Seis
1 | TRANS | 17 3 | D3 Eteen/Taakse ")
2 GND -
Vakio-Modbus-liitanta 18 4 |Dl4 | KIHDMHID 1/2
3 B- I 19 5 |DI5 Vakionopeuden valinta 2)
4 A+ 1 20 6 |Dl6 Vakionopeuden valinta 2)
5 GND 21 7 +24V +24 V DC maks. 100 mA
6 +24V 22 ? 8 | +24V
23 9 DGND | Digitaalimaa
Riviliitin X28 RS 485 -liitantaa varten* 24 [ X3
1 | TRANS — 25 1 +24 V | Apujanniteldhto, ei eristetty,
> | FAULT Vel -Modbue.litants 26 2 | GND 24V DC 250 mA
akio-Modbus-liitanta
3 B- 27 |5 X25
28 1 RO11
4 | A 2 > TRo12 - Relelahts 1
5 GND | Valmis
L) 30 3 | RO13
6 +24V
X26
* Liittimen suoja litetaan runkoon RC-suotimen kautta. g; ; 282; j, Relelihts 2
] Kay
. 33 3 | RO23
X27
34 1 RO31
& 5 > | Ro32 - Relelahtd 3
Vika Vika (-1
36 3 RO33 1)
ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat A-15



Liite A — Tekniset tiedot

NIOC-kortin tiedot Ulkoisten ohjausten kytkentakortin NIOC-01 tiedot ovat alla. NIOC-
kortti sijaitsee apuohjausyksikdssa. Alla olevassa taulukossa Vakio
viittaa ACS 600:n vakiosovellusohjelmistoon, Crane ACS 600:n
CraneDrive-sovellusohjelmistoon ja System
jarjestelmasovellusohjelmistoon.

NIOC-01-kortti

Analogiatulot Vakio, System: Kaksi ohjelmoitavaa differentiaalista virtatuloa:
0 (4)...20 mA, R, = 100 Q
Differentiaalisen analogiatulon Crane: Kaksi differentiaalista virtatuloa: 0...20 mA, R;,= 100 Q

etuna on, etta analogiasignaalin . L . . L .
lahettavan laitteen tai muuntajan Vakio, System: Yksi ohjelmoitava differentiaalinen jannitetulo: ACS 600:

maadoituspotentiaali voi vaihdella 0 (2)...10 Vv, Rin > 200 kQ; ACP 600: 0...10 Vv, Rin > 200 kQ

+ 15V ACx 600 rungon Crane: Yksi ohjelmoitava differentiaalinen jannitetulo: 0...10 V, R;, > 200 kQ
maadoituspotentiaalista signaalia
hairitseméatté. Differentiaalitulo

vahentaa myos tehokkaasti Yhteismuodon vaimennus: > 60 dB 50 Hz:n taajuudella

ohjauskaapeleihin kytkeytyvia Asettelutarkkuus: 0,1 % (10 bittia)
yhteismuotoisia hairigita.

Yhteismuotoinen jéannite: maks. = 15 VDC

Epétarkkuus: + 0,5 % (tdydesta arvosta) 25 °C:n lampétilassa. Lampétilakerroin:
maks. = 100 ppm/°C, maks.

Tulosignaalin paivitysvali:

Sovellusohjelmisto Paivitysvali
System 10 ms

Vakio 5.x 12 ms

Vakio 6.x Al1: 12 ms, Al2 ja AI3: 6 ms *
Crane 44 ms

Motion Control 1ms

* 12 ms NAIO-laajennusmoduulin kanssa

Vakiojdnniteldhté Jéannite: 10 VDC = 0,5 % (taydesta arvosta) 25 °C:n lampétilassa.
Lampétilakerroin: maks. + 100 ppm/°C.

Kuormitettavuus: 10 mA
Suositeltava potentiometri: 1 kQ...10 kQ

Apujénniteldhté Jannite: 24 VDC + 10 %, oikosulun kestava
Maksimivirta: 250 mA tai 130 mA, kun kaytéssé on NLMD-01
Analogialdhdét Vakio, Crane, System: Kaksi ohjelmoitavaa virtalaht6a: 0 (4)...20 mA,
R <700 Q

Asettelutarkkuus: 0,1 % (10 bittid)

Epatarkkuus: = 1 % (tdydesta arvosta) 25 °C:n lampétilassa. Lampétilakerroin:
maks. = 200 ppm/°C

Lahtosignaalin péivitysvali:

Sovellusohjelmisto Paivitysvali
System 10 ms

Vakio 5.x 24 tai 100 ms

Vakio 6.x 24 ms

Crane 44 ms

Motion Control 8 ms

A-16 ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Liite A — Tekniset tiedot

NIOC-01-kortti

Digitaalitulot Vakio, System: Kuusi ohjelmoitavaa digitaalituloa (yhteinen maa):
24 VDG, -15...420 %

Crane: Kuusi digitaalituloa (yhteinen maa): 24 VDC, -15...+20 %
Ratkaisutasot: < 8 VDC £ 0", > 12 VDC & "1’

Tulovirta: DI1... DI 5: 10 mA, DI6: 5 mA

Suodatusaikavakio: 1 ms

Termistoritulo: 5 mA, < 1,5 kQ € ”1” (normaali lampétila), > 4 kQ £ ”0” (korkea
lampétila), avoin piiri & "0” (korkea lampétila)

Sisainen jannitelahde digitaalituloja varten (+24 VDC): oikosulun kestava,
galvaanisesti erotettu ryhméana

Eristyskoejannite: 500 VAC, 1 minuutti

Tulosignaalin paivitysvali:

Sovellusohjelmisto Paivitysvali
System 10 ms

Vakio 5.x 12 ms

Vakio 6.x 6 ms

Crane 44 ms

Motion Control 4 ms

Sisdisen teholéhteen sijaan voidaan kayttdd myds 24 VDC:n jannitelahdetta.

Releldhdét Kolme ohjelmoitavaa releldhtéa

Kytkentakyky: 8 A (24 VDC tai 250 VAC), 0,4 A (120 VDC)
Jatkuva maksimivirta: 2 A rms

Kosketusmateriaali: hopeakadmiumoksidi (AgCdO)
Eristyskoejannite: 4 kVAC, 1 minuutti

Lahtésignaalin paivitysvali: 100 ms (Vakio), 44 ms (Crane), 10 ms (System)
DDCS-valokaapeliliitdnta Protokolla: DDCS (ABB Distributed Drives Communication System)

Modbus-tietoliikenneliitdntd RS 485
Tiedonsiirtonopeus: maks. 9600 bittia/s
Pariteetti: valittavissa

Liittimet: suojattu modulaarinen tietoliikenneliitin

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat A-17
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Kaapitus Alla on esitetty ACx 6x7 -taajuusmuuttajan asennustapa, suojausluokat
ja vapaan tilan tarve.

ACx 600 -tyyppi Asennustapa Suojausluokka Vapaa tila Vapaa tila Vapaa tila Vapaa tila
A vasemmalla/ .
ylépuolella alapuolella ; edesséd/takana
oikealla
mm mm mm
mm

IP21,IP 22, IP 42, 500 0 0 200/100
ACX 6X7 Kaappi IP 54, IP 54 R 2)

1)

) |P 21 = vakio, R = iimanpoistovayla
2) 200 kaappien valissa, kun kaapit asennetaan takaosat vastakkain

Oven avaamisen edellyttdmd tila

A-18 ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Vaihtosuuntaaja-
yksikon laitteet

Liite A — Tekniset tiedot

Taajuusmuuttajat sisaltavat alla lueteltuja vaihtosuuntaajia.

Taajuusmuuttajan Vaihtosuuntaaja Vaihtosuuntaajayksikén
tyyppi runkokoko
Syéttéjannite 380, 400 tai 415V

ACx 617-0100-3 ACN 634 0100 3 R7i
ACx 617-0120-3 ACN 634 0120 3 R7i
ACx 617/677-0185-3 ACN 634-0185-3 R8i
ACx 617/677-0225-3 ACN 634-0225-3 R8i
ACx 617/677-0265-3 ACN 634-0265-3 R8i
ACx 617/677-0335-3 ACN 634-0335-3 Roi
ACx 617/677-0405-3 ACN 634-0405-3 R9i
ACx 617/677-0500-3 ACN 634-0505-3 R10i
ACx 617/677-0630-3 ACN 634-0635-3 R11i
ACx 607/617/627/677-0760/0765-3 ACN 634-0755-3 R11i
ACx 607/617/627/677-0930/0935-3 ACN 634-0935-3 R12i
ACx 607/617/627/677-1120/1125-3 ACN 634-1125-3 R12i
ACx 607/627/677-1440-3 ACN 634-1445-3 2xR11i
ACx 607/627/677-1770-3 ACN 634-1775-3 2xR12i
ACx 607/627/677-2140-3 ACN 634-2145-3 2xR12i
ACx 627-2340-3 ACN 634-2345-3 4xR11i
ACx 627-2820-3 ACN 634-2825-3 4xR11i
Syéttéjannite 380, 400, 415, 440, 460, 480 tai 500V

ACx 617-0120-5 ACN 634 0120 5 R7i
ACx 617-0140-5 ACN 634 01405 R7i
ACx 617/677-0215-5 ACN 634-0215-5 R8i
ACx 617/677-0255-5 ACN 634-0255-5 R8i
ACx 617/677-0325-5 ACN 634-0325-5 R8i
ACx 617/677-0395-5 ACN 634-0395-5 Roi
ACx 617/677-0495-5 ACN 634-0495-5 R9i
ACx 617/677-0610-5 ACN 634-0615-5 R10i
ACx 617/677-0770-5 ACN 634-0775-5 R11i
ACx 6x7-0930/0935-5 ACN 634-0925-5 R11i
ACx 6x7-1090/1095-5 ACN 634-1095-5 R12i
ACx 6x7-1380/1385-5 ACN 634-1385-5 R12i
ACx 607/617/627/677-0930/0935-5 ACN 634-1765-5 2xR11i
ACx 607/617/627/677-1090/1095-5 ACN 634-2165-5 2xR12i
ACx 607/617/627/677-1380/1385-5 ACN 634-2625-5 2xR12i
ACx 627-2850-5 ACN 634-2855-5 4xR11i
ACx 627-3450-5 ACN 634-3455-5 4xR11i
Syéttéjannite 525, 550, 575, 600, 660 tai 690V

ACx 617-0100-6 ACN 634 0100 6 R7i
ACx 617-0120-6 ACN 634 0120 6 R7i
ACx 617/677-0205-6 ACN 634-0205-6 R8i
ACx 617/677-0255-6 ACN 634-0255-6 R8i
ACx 617/677-0315-6 ACN 634-0315-6 R8i
ACx 617/677-0375-6 ACN 634-0375-6 R9i
ACx 617/677-0485-6 ACN 634-0485-6 R9i
ACx 617/677-0600-6 ACN 634-0605-6 R10i
ACx 617/677-0750-6 ACN 634-0755-6 R11i
ACx 6x7-0900-6 ACN 634-0905-6 R11i
ACx 607/617/627/677-1040/1045-6 ACN 634-1045-6 R12i
ACx 607/617/627/677-1380/1385-6 ACN 634-1385-6 R12i
ACx 607/627/677-1710-6 ACN 634-1715-6 2xR11i
ACx 607/627/677-2120-6 ACN 634-2125-6 2xR12i
ACx 607/627/677-2540-6 ACN 634-2545-6 2xR12i
ACx 607/627/677-2800-6 ACN 634-2805-6 4xR11i
ACx 607/627/677-3350-6 ACN 634-3355-6 4xR11i

PDM code 00001161-C

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Liite A — Tekniset tiedot

Jééddytysilma, mitat Taulukossa on annettu kaapin syvyysmitat. Varokekytkimen kahvan

korkeus on 45 mm kaapin ovesta.

Syvyys mm
Rungon syvyys 600
Katon syvyys 644
Syvyys mukaan lukien ovi, runko ja takalevy 637
Syvyys mukaan lukien ovi, runko, takalevy ja 678
valokaarisuoja
Yhteenlaskettu syvyys mukaan lukien ilmakatkaisijan 60
kehys ja oven karmi (mitattu ovesta)
limakatkaisijan kehys, oven karmin ja lapinédkyvéan 178
kannen yhteenlaskettu syvyys (mitattu ovesta)
Varokekytkimen yhteenlaskettu syvyys (mitattu ovesta) 45

Taulukossa on annettu kaapin korkeusmitat.

Korkeus mm
Kaapin (tasakatto) korkeus 2002
Kaapin (nostettava katto) korkeus 2062
Kaapin (kaksoiskatto) 2121
IP 54 -kaapin korkeus 2317
IP 54R -kaapin korkeus 2072
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ACx 607 Alla on annettu ACx 607 -taajuusmuuttajien jadhdytysilman tarve,
l&mpdhaviot sekd mitat ja painot.

Taajuus- Syo6tto- | Vaihtos. lima- Lampo6- Leveys Paino
muuttajan yksikon | yksikén virtaus havio [mm] [kal
tyyppi runko- runko- [m3/h] [kW]

koko koko
Syéttdjannite 400V 6-pulssinen diodisy6ttd
ACx 607-0760-3 B4 R11i 5090 20 arv. 400+600+400+600+1000+30=3030 (1 (5 1780
ACx 607-0930-3 B4 R12i 6930 24 arv. 400+600+400+600+1500+30=3530 (2 2250
ACx 607-1120-3 B4 R12i 6930 29 arv. 400+600+400+600+1500+30=3530 (2 2250
ACx 607-1440-3 B5 2xR11i 9790 39 arv. 400+600+400+600+1000+1000+30=4030 (2 (B 2800
ACx 607-1770-3 B5 2xR12i 13470 47 arv. 400+600+400+600+200+1500+1500+30=5230 (3 3500
ACx 607-2140-3 B5 2xR12i 13470 55 arv. 400+600+400+600+200+1500+1500+30=5230 (3 3500
Syéttéjannite 500V 6-pulssinen diodisyo6tto
ACx 607-0930-5 B4 R11i 5090 22 arv. 400+600+400+600+1000+30=3030 (1 (5 1780
ACx 607-1090-5 B4 R12i 6930 26 arv. 400+600+400+600+1500+30=3530 (2 2250
ACx 607-1380-5 B4 R12i 6930 33 arv. 400+600+400+600+1500+30=3530 (2 2250
ACx 607-1760-5 B5 2xR11i 9790 43 arv. 400+600+400+600+1000+1000+30=4030 (2 (B 2800
ACx 607-2160-5 B5 2xR12i 13470 53 arv. 400+600+400+600+200+1500+1500+30=5230 (3 3500
ACx 607-2620-5 B5 2xR12i 13470 63 arv. 400+600+400+600+200+1500+1500+30=5230 (3 3500
Syéttojannite 690V 6-pulssinen diodisyo6tto
ACx 607-0900-6 B4 R11i 5090 22 arv. 400+600+400+600+1000+30=3030 (1 (5 1780
ACx 607-1040-6 B4 R12i 6930 25 arv. 400+600+400+600+1500+30=3530 (2 (5 2250
ACx 607-1380-6 B4 R12i 6930 33 arv. 400+600+400+600+1500+30=3530 (2 2250
ACx 607-1710-6 B5 2xR11 9790 39 arv. 400+600+400+600+1000+1000+30=4030 (2 (B 2800
ACx 607-2120-6 B5 2xR12i 13470 49 arv. 400+600+400+600+200+1500+1500+30=5230 (3 3500
ACx 607-2540-6 B5 2xR12i 13470 52 arv. 400+600+400+600+200+1500+1500+30=5230 (3 3500
ACx 607-2800-6 B5 4xR11i 17150 60 arv. 400+600+400+600+200+1000+1000+1000+1000+30=6230 (3 4000
ACx 607-3350-6 B5 4xR11i 17150 72 arv. 400+600+400+600+200+1000+1000+1000+1000+30=6230 (3 4000

Q) Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa 400 mm levyinen lisdkaappi

Moottorikaapeli ylh&alta -malleissa (ja/tai yhteiset l&htdliittimet (B)) 600 mm

levyinen lisdkaappi

3) Moottorikaapeli ylhalta -malleissa (ja/tai yhteiset 1&htéliittimet) 800 mm levyinen
lisdkaappi

4) Moottorikaapeli ylh4élta -malleissa 1200 mm levyinen lisdkaappi

5 EMC-suotimella varustetuissa malleissa 600 mm levyinen lisdkaappi
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ACx 617 Alla on ACx 617 -taajuusmuuttajien jaadhdytysilman tarve, lampéhaviét
sekd mitat ja painot.

Taajuus- IGBT-sy6ttd Vaihtosuuntaajayksikkd lima- Lampé- Leveys Paino
;;‘,;::)‘fia“ Runko- [ Yksikén tyyppi | Moduulityyppi | Runko- | Moduulityyppi ‘E;;‘;ﬁ 'Em? [mm] [kl

Syéttojannite 400V IGBT-syotto

ACx 617-0100-3 R7i - ACN 634-0120-3 | R7i ACN 634-0100-3 1400 8.5 730 305
ACx 617-0120-3 R7i - ACN 634-0120-3 | R7i ACN 634-0120-3 1400 9.1 730 305
ACx 617-0185-3 R8i ACA 635-0265-3 | ACN 634-0265-3 | R8i ACN 634-0185-3 3850 7.7 2630 (1 900
ACx 617-0225-3 R8i ACA 635-0265-3 | ACN 634-0265-3 | R8i ACN 634-0225-3 3850 9.6 2630 (1 900
ACx 617-0265-3 R8i ACA 635-0265-3 | ACN 634-0265-3 | R8i ACN 634-0265-3 3850 11.7 2630 (1 900
ACx 617-0335-3 R9i ACA 635-0405-3 | ACN 634-0405-3 | R9i ACN 634-0335-3 3850 14.5 2830 (1 970
ACx 617-0405-3 R9i ACA 635-0405-3 | ACN 634-0405-3 | R9i ACN 634-0405-3 3850 18 2830 (1 970
ACx 617-0500-3 R10i ACA 635-0500-3 | ACN 634-0505-3 | R10i ACN 634-0505-3 7750 12.5 3630 (1 1550
ACx 617-0630-3 R11i ACA 635-0765-3 | ACN 634-0755-3 | R11i ACN 634-0635-3 7750 26 4230 (1 1730
ACx 617-0765-3 R11i ACA 635-0755-3 | ACN 634-0765-3 | R11i ACN 634-0755-3 7750 32 4230 (1 1730
ACx 617-0935-3 R12i ACA 635-1125-3 | ACN 634-1125-3 | R12i ACN 634-0935-3 10850 39 5230 (2 2800
ACx 617-1125-3 R12i ACA 635-1125-3 | ACN 634-1125-3 | R12i ACN 634-1125-3 10850 48 5230 (2 2800
Syéttojannite 500V IGBT-sy6tto

ACx 617-0120-5 R7i - ACN 634-0140-5 | R7i ACN 634-0120-5 1400 8.5 730 305
ACx 617-0140-5 R7i - ACN 634-0140-5 | R7i ACN 634-0140-5 1400 9.1 730 305
ACx 617-0215-5 R8i ACA 635-0325-5 | ACN 634-0325-5 | R8i ACN 634-0215-5 3850 9.0 2630 (1 900
ACx 617-0255-5 R8i ACA 635-0325-5 | ACN 634-0325-5 | R8i ACN 634-0255-5 3850 10.9 2630 (1 900
ACx 617-0325-5 R8i ACA 635-0325-5 | ACN 634-0325-5 | R8i ACN 634-0325-5 3850 14.4 2630 (1 900
ACx 617-0395-5 R9i ACA 635-0495-5 | ACN 634-0495-5 | R9i ACN 634-0395-5 3850 17 2830 (1 970
ACx 617-0495-5 R9i ACA 635-0495-5 | ACN 634-0495-5 | R9i ACN 634-0495-5 3850 22 2830 (1 970
ACx 617-0610-5 R10i ACA 635-0610-5 | ACN 634-0615-5 | R10i ACN 634-0615-5 7750 28 3630 (1 1550
ACx 617-0770-5 R11i ACA 635-0935-5 | ACN 634-0925-5 | R11i ACN 634-0775-5 7750 32 4230 (1 1730
ACx 617-0935-5 R11i ACA 635-0935-5 | ACN 634-0925-5 | R11i ACN 634-0925-5 7750 40 4230 (1 1730
ACx 617-1090-5 R12i ACA 635-1385-5 | ACN 634-1385-5 | R12i ACN 634-1095-5 10850 43 5230 (2 2800
ACx 617-1385-5 R12i ACA 635-1385-5 | ACN 634-1385-5 | R12i ACN 634-1385-5 10850 59 5230 (2 2800
Syéttojannite 690V IGBT-syottod

ACx 617-0100-6 R7i - ACN 634-0120-6 | R7i ACN 634-0100-6 1400 5 730 305
ACx 617-0120-6 R7i - ACN 634-0120-6 | R7i ACN 634-0120-6 1400 5.6 730 305
ACx 617-0205-6 R8i ACA 635-0315-6 | ACN 634-0315-6 | R8i ACN 634-0205-6 3850 8.7 2630 (1 900
ACx 617-0255-6 R8i ACA 635-0315-6 | ACN 634-0315-6 | R8i ACN 634-0255-6 3850 10.9 2630 (1 900
ACx 617-0315-6 R8i ACA 635-0315-6 | ACN 634-0315-6 | R8i ACN 634-0315-6 3850 14.0 2630 (1 900
ACx 617-0375-6 R9i ACA 635-0485-6 | ACN 634-0485-6 | R9i ACN 634-0375-6 3850 16 2830 (1 970
ACx 617-0485-6 R9i ACA 635-0485-6 | ACN 634-0485-6 | R9i ACN 634-0485-6 3850 221 2830 (1 970
ACx 617-0600-6 R10i ACA 635-0600-6 | ACN 634-0605-6 | R10i ACN 634-0605-6 7750 27.0 3630 (1 1550
ACx 617-0750-6 R11i ACA 635-0900-6 | ACN 634-0905-6 | R11i ACN 634-0755-6 7750 31.0 4230 (1 1730
ACx 617-0900-6 R11i ACA 635-0900-6 | ACN 634-0905-6 | R11i ACN 634-0905-6 7750 38.0 4230 (1 1730
ACx 617-1045-6 R12i ACA 635-1385-6 | ACN 634-1385-6 | R12i ACN 634-1045-6 10850 42.0 5230 (2 2800
ACx 617-1385-6 R12i ACA 635-1385-6 | ACN 634-1385-6 | R12i ACN 634-1385-6 10850 59.0 5230 (2 2800

PDM codes 00012716-C, 00001161-C

Moottorikaapeli ylhaalté -malleissa 400 mm levyinen lisékaappi

Moottorikaapeli ylhaélta -malleissa (ja/tai yhteiset lahtdliittimet (B)) 600 mm
levyinen lisdkaappi

Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa (ja/tai yhteiset 1ahtéliittimet) 800 mm levyinen

lisékaappi

Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa 1200 mm levyinen lisdkaappi

EMC-suotimella varustetuissa malleissa 600 mm levyinen lisékaappi
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Liite A — Tekniset tiedot

ACx 627 Alla on annettu ACx 627 -taajuusmuuttajien jadhdytysilman tarve,
[Ampohavidt seka mitat ja painot.
Taajuus- Syétto- | Vaihtos. lima- Lampé- Leveys Paino
muuttajan yksikén | yksikon virtaus hévio [mm] [kgl
tyyppi runko- | runko- [m3/h] [kW]
tyyppi | tyyppi
Syéttdjannite 400V 12-pulssinen diodisy6ttod
ACx 627-0760-3 2xB3 R11i 5880 19 arv. | 400+2x(600)+1000+30=2630 (1 (4 1120
ACx 627-0930-3 2xB4 R12i 8340 28 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+30=5330 (2 3350
ACx 627-1120-3 2xB4 R12i 8340 34 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+30=5330 (2 3350
ACx 627-1440-3 2xB4 | 2xR11i 10180 38 arv. |400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+30=5830 (2 (B 3600
ACx 627-1770-3 2xB4 | 2xR12i 13860 46 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+1500+30=6830 (3 4300
ACx 627-2140-3 2xB4 | 2xR12i 13860 56 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+1500+30=6830 (3 4300
ACx 627-2340-3 2xB5 | 4xR11i 19580 63 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+1000+1000+30=7830 (3 5400
ACx 627-2820-3 2xB5 | 4xR11i 19580 76 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+1000+1000+30=7830 (3 5400
Syéttojannite 500V 12-pulssinen diodisy6tto
ACx 627-0930-5 2xB3 R11i 5880 22 arv. | 400+2x(600)+1000+30=2630 (1 (4 1120
ACx 627-1090-5 2xB3 R12i 7720 25 arv. | 400+2x(600)+1500+30=3130 (2 (4 3350
ACx 627-1380-5 2xB4 R12i 8340 38 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+30=5330 (2 3350
ACx 627-1760-5 2xB4 | 2xR11i 10180 47 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+30=5830 (2 (B 3600
ACx 627-2160-5 2xB4 | 2xR12i 13860 52 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+1500+30=6830 (3 4300
ACx 627-2620-5 2xB4 | 2xR12i 13860 63 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+1500+30=6830 (3 4300
ACx 627-2850-5 2xB4 | 4xR11i 17540 68 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+1000+1000+30=7830 (3 5400
ACx 627-3450-5 2xB5 | 4xR11i 19580 85 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+1000+1000+30=7830 (3 5400
Syéttojannite 690V 12-pulssinen diodisy6ttod
ACx 627-0900-6 2xB3 R11i 5880 21 arv. |400+2x(600)+1000+30=2630 (1 (4 1120
ACx 627-1040-6 2xB3 R12i 7720 24 arv. | 400+2x(600)+1500+30=3130 (2 (4 3350
ACx 627-1380-6 2xB4 R12i 8340 38 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+30=5330 (2 3350
ACx 627-1710-6 2xB4 | 2xR11i 10180 47 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+30=5830 (2 (B 3600
ACx 627-2120-6 2xB4 | 2xR12i 13860 51 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+1500+30=6830 (3 4300
ACx 627-2540-6 2xB4 | 2xR12i 13860 61 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1500+1500+30=6830 (3 4300
ACx 627-2800-6 2xB4 | 4xR11i 17540 67 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+1000+1000+30=7830 (3 5400
ACx 627-3350-6 2xB5 | 4xR11i 19580 77 arv. | 400+2x(600+400+600)+200+1000+1000+1000+1000+30=7830 (3 5400

Moottorikaapeli ylh4élta -malleissa 400 mm levyinen lisékaappi

Moottorikaapeli ylh&élta -malleissa (ja/tai yhteiset lahtéliittimet (B)) 600 mm
levyinen lisdkaappi

Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa (ja/tai yhteiset lahtéliittimet) 800 mm levyinen

lisékaappi

Moottorikaapeli ylh4alta -malleissa1200 mm levyinen lisdkaappi

EMC-suotimella varustetuissa malleissa 600 mm levyinen lisékaappi

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat

A-23



Liite A — Tekniset tiedot

ACx 677 Alla on ACx 677 -taajuusmuuttajien jaadhdytysilman tarve, lampéhaviét
sekd mitat ja painot.

Taajuus- Syottoyksikko Vaihtos. lima- Lampé6- Leveys Paino
muuttajan yksikon virtaus hévié [mm] [ka]l
tyyppi Runko- | 6-pulssinen runko- [m3/h] [kw]
koko | syétté koko
Syéttéjannite 400V Nelikvadranttityristorisyotté
ACx 677-0185-3 | B2 ACA 632-0200-3 | R8i 1920 4.6 1430 550
ACx 677-0225-3 | B3 ACA 632-0300-3 | R8i 2320 5.6 1430 630
ACx 677-0265-3 | B3 ACA 632-0300-3 | R8i 2320 6.6 1630 630
ACx 677-0335-3 | B3 ACA 632-0420-3 | R9i 2320 8.4 1630 630
ACx 677-0405-3 | B3 ACA 632-0420-3 | R9i 2320 10 1630 630
ACx 677-0500-3 | B4 ACA 632-0680-3 | R10i 5600 12 3630 1950
ACx 677-0630-3 | B4 ACA 632-0680-3 | R11i 5600 16 3630 (1 1980
ACx 677-0760-3 | B4 ACA 632-1120-3 | R11i 5600 20 400+600+400+2x600+1000+30=3630 (1 1980
ACx 677-0930-3 | B4 ACA 632-1120-3 | R12i 7150 24 400+600+400+2x600+1500+30=4130 (2 2450
ACx 677-1120-3 | B4 ACA 632-1120-3 | R12i 7150 30 400+600+400+2x600+1500+30=4130 (2 2450
ACx 677-1440-3 | B5 ACA 632-1700-3 | 2xR11i 10700 39 400+600+400+2x600+200+1000+1000+30=4830 (2 (B 3100
ACx 677-1770-3 | B5 ACA 632-1700-3 | 2xR12i 13800 48 400+600+400+2x600+200+1500+1500+30=5830 (3 3800
ACx 677-2140-3 | B5 ACA 632-2100-3 | 2xR12i 13800 55 400+600+400+2x600+200+1500+1500+30=5830 (3 3800
Syéttéjannite 500V Nelikvadranttityristorisyotté
ACx 677-0215-5 | B2 ACA 632-0250-5 | R8i 1920 5.1 1430 550
ACx 677-0255-5 | B3 ACA 632-0250-5 | R8i 2320 6.0 1430 630
ACx 677-0325-5 | B3 ACA 632-0375-5 | R8i 2320 7.7 1630 630
ACx 677-0395-5 | B3 ACA 632-0525-5 | R9i 2320 9.4 1630 630
ACx 677-0495-5 | B3 ACA 632-0525-5 | R9i 2320 12 1630 630
ACx 677-0610-5 | B4 ACA 632-0850-5 | R10i 5600 14 3630 1950
ACx 677-0770-5 | B4 ACA 632-0850-5 | R11i 5600 18 3630 (1 1980
ACx 677-0930-5 | B4 ACA 632-1400-5 | R11i 5600 22 400+600+400+2x600+1000+30=3630 (1 1980
ACx 677-1090-5 | B4 ACA 632-1400-5 | R12i 7150 26 400+600+400+2x600+1500+30=4130 (2 2450
ACx 677-1380-5 | B4 ACA 632-1400-5 | R12i 7150 34 400+600+400+2x600+1500+30=4130 (2 2450
ACx 677-1760-5 | B5 ACA 632-2120-5 | 2xR11i 10700 43 400+600+400+2x600+200+1000+1000+30=4830 (2 (B 3100
ACx 677-2160-5 | B5 ACA 632-2120-5 | 2xR12i 13800 53 400+600+400+2x600+200+1500+1500+30=5830 (3 3800
ACx 677-2620-5 | B5 ACA 632-2600-5 | 2xR12i 13800 62 400+600+400+2x600+200+1500+1500+30=5830 (3 3800
Syéttojannite 690V Nelikvadranttityristorisy6ttdé
ACx 677-0205-6 | B2 ACA 632-0250-6 | R8i 1920 4.9 1430 550
ACx 677-0255-6 | B3 ACA 632-0250-5 | R8i 2320 5.8 1430 630
ACx 677-0315-6 | B3 ACA 632-0375-5 | R8i 2320 7.5 1630 630
ACx 677-0375-6 | B3 ACA 632-0375-5 | R9i 2320 9 1630 630
ACx 677-0485-6 | B3 ACA 632-0525-5 | R9i 2320 12 1630 630
ACx 677-0600-6 | B4 ACA 632-0850-5 | R10i 5600 14 3630 1950
ACx 677-0750-6 | B4 ACA 632-0850-5 | R11i 5600 18 3630 (1 1980
ACx 677-0900-6 | B4 ACA 632-0850-5 | R11i 5600 19 400+600+400+2x600+1000+30=3630 (1 1980
ACx 677-1040-6 | B4 ACA 632-1400-5 | R12i 7150 25 400+600+400+2x600+1500+30=4130 (2 2450
ACx 677-1380-6 | B4 ACA 632-1400-5 | R12i 7150 33 400+600+400+2x600+1500+30=4130 (2 2450
ACx 677-1710-6 | B5 ACA 632-2600-5 | 2xR11 10700 39 400+600+400+2x600+200+1000+1000+30=4830 (2 (B 3100
ACx 677-2120-6 | B5 ACA 632-2600-5 | 2xR12i 13800 49 400+600+400+2x600+200+1500+1500+30=5830 (3 3800
ACx 677-2540-6 | B5 ACA 632-2600-5 | 2xR12i 13800 58 400+600+400+2x600+200+1500+1500+30=5830 (3 3800
ACx 677-2800-6 | B5 ACA 632-3600-5 | 4xR11i 16900 60 400+600+400+2x600+200+1000+1000+1000+1000+30= 4300
6830 (3
ACx 677-3350-6 | B5 ACA 632-3600-5 | 4xR11i 16900 73 400+600+400+2x600+200+1000+1000+1000+1000+30= 4300
6830 (3

D) Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa 400 mm levyinen lisékaappi

2.8 Moottorikaapeli ylhaélta -malleissa (ja/tai yhteiset lahtéliittimet (B)) 600 mm
levyinen lisdkaappi

8) Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa (ja/tai yhteiset 1ahtéliittimet) 800 mm levyinen
lisdkaappi

4 Moottorikaapeli ylhaalta -malleissa 1200 mm levyinen lisdkaappi

5 EMC-suotimella varustetuissa malleissa 600 mm levyinen lisdkaappi

A-24 ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Liite A — Tekniset tiedot

Melu Alla on esitetty ACx 6x7 -taajuusmuuttajien melutasot.
Tyyppi Melu (dB) Tyyppi Melu (dB) Tyyppi Melu (dB)

ACx 617-0100-3 65 ACx 617-0120-5 65 ACx 617-0100-6 65
ACx 617-0120-3 65 ACx 617-0140-5 65 ACx 617-0120-6 65
ACx 617-0185-3 65 ACx 617-0215-5 65 ACx 617-0205-6 65
ACx 617-0225-3 65 ACx 617-0255-5 65 ACx 617-0255-6 65
ACx 617-0265-3 65 ACx 617-0325-5 65 ACx 617-0315-6 65
ACx 617-0335-3 65 ACx 617-0395-5 65 ACx 617-0375-6 65
ACx 617-0405-3 65 ACx 617-0495-5 65 ACx 617-0485-6 65
ACx 617-0500-3 70 ACx 617-0610-5 70 ACx 617-0600-6 70
ACx 617-0630-3 70 ACx 617-0770-5 70 ACx 617-0750-6 70
ACx 617-0765-3 70 ACx 617-0935-5 70 ACx 617-0900-6 70
ACx 617-0935-3 73 ACx 617-1090-5 73 ACx 617-1045-6 73
ACx 617-1125-3 73 ACx 617-1385-5 73 ACx 617-1385-6 73
ACx 677-0185-3 63 ACx 677-0215-5 63 ACx 677-0205-6 63
ACx 677-0225-3 66 ACx 677-0255-5 66 ACx 677-0255-6 66
ACx 677-0265-3 66 ACx 677-0325-5 66 ACx 677-0315-6 66
ACx 677-0335-3 66 ACx 677-0395-5 66 ACx 677-0375-6 66
ACx 677-0405-3 66 ACx 677-0495-5 66 ACx 677-0485-6 66
ACx 677-0500-3 73 ACx 677-0610-5 73 ACx 677-0600-6 73
ACx 677-0630-3 73 ACx 677-0770-5 73 ACx 677-0750-6 73
ACx 607-0760-3 71 ACx 607-0930-5 71 ACx 607-0900-6 71
ACx 627-0760-3 68 ACx 627-0930-5 68 ACx 627-0900-6 68
ACx 677-0760-3 73 ACx 677-0930-5 73 ACx 677-0900-6 73
ACx 607-0930-3 73 ACx 607-1090-5 73 ACx 607-1040-6 73
ACx 627-0930-3 74 ACx 627-1090-5 70 ACx 627-1040-6 70
ACx 677-0930-3 74 ACx 677-1090-5 74 ACx 677-1040-6 74
ACx 607-1120-3 73 ACx 607-1380-5 73 ACx 607-1380-6 73
ACx 627-1120-3 74 ACx 627-1380-5 74 ACx 627-1380-6 74
ACx 677-1120-3 74 ACx 677-1380-5 74 ACx 677-1380-6 74
ACx 607-1440-3 75 ACx 607-1760-5 75 ACx 607-1710-6 75
ACx 627-1440-3 74 ACx 627-1760-5 74 ACx 627-1710-6 74
ACx 677-1440-3 76 ACx 677-1760-5 76 ACx 677-1710-6 76
ACx 607-1770-3 76 ACx 607-2160-5 76 ACx 607-2120-6 76
ACx 627-1770-3 75 ACx 627-2160-5 75 ACx 627-2120-6 75
ACx 677-1770-3 76 ACx 677-2160-5 76 ACx 677-2120-6 76
ACx 607-2140-3 76 ACx 607-2620-5 76 ACx 607-2540-6 76
ACx 627-2140-3 75 ACx 627-2620-5 75 ACx 627-2540-6 75
ACx 677-2140-3 76 ACx 677-2620-5 76 ACx 677-2540-6 76
ACx 627-2340-3 76 ACx 627-2850-5 75 ACx 607-2800-6 76
71 ACx 627-2800-6 75

72 ACx 677-2800-6 76

ACx 627-2820-3 76 ACx 627-3450-5 76 ACx 607-3350-6 76
ACx 627-3350-6 76

ACx 677-3350-6 76

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat A-25



Liite A — Tekniset tiedot

Dynaaminen jarrutus Alla on lueteltu ACx 6x7 -taajuusmuuttajien dynaamiset jarruyksikot.
Taajuus Dynaaminen Yksikko Katkoja Vastus

jarrutus
Taajuusmuut- Yksikon Leveys (mm) Tyyppi Tyyppi Rmin Er  |Pbrmax
tajan tyyppi tyyppi (ohm) (kJ) (kW)
Syoéttéjannite 400 V
ACx 6x7-0760-3 ACA 622-0960-3 | 3x(400+800) 3xNBRA-659 3x(2xSAFUR180F460) 3x(1,20) 36000 1060
ACx 6x7-0930-3 ACA 622-0960-3 | 3x(400+800) 3xNBRA-659 3x(2xSAFUR180F460) 3x(1,20) 36000 1060
ACx 6x7-1120-3 ACA 622-1280-3 | 4x(400+800) 4xNBRA-659 4x(2xSAFUR180F460) 4x(1,20) 48000 1411
ACx 6x7-1440-3 ACA 622-1600-3 | 5x(400+800) 5XxNBRA-659 5x(2xSAFUR180F460) 5x(1,20) 60000 1764
ACx 6x7-1770-3 ACA 622-1600-3 | 5x(400+800) 5xNBRA-659 5x(2xSAFUR180F460) 5x(1,20) 60000 1764
ACx 6x7-2140-3 ACA 622-1920-3 | 6x(400+800) 6xNBRA-659 6x(2xSAFUR180F460) 6x(1,20) 72000 2117
ACx 6x7-2340-3 ACA 622-1920-3 | 6x(400+800) 6xNBRA-659 6x(2xSAFUR180F460) 6x(1,20) 72000 2117
ACx 6x7-2820-3 ACA 622-1920-3 | 6x(400+800) 6xNBRA659 6x(2xSAFUR180F460) 6x(1,20) 72000 2117
Syé6ttojannite 500 V
ACx 6x7-0930-5 ACA 622-1200-5 | 3x(400+800) 3xNBRA-659 3x(2xSAFUR200F500) 3x(1,35) 32400 1208
ACx 6x7-1090-5 ACA 622-1200-5 | 3x(400+800) 3xNBRA-659 3x(2xSAFUR200F500) 3x(1,35) 32400 1208
ACx 6x7-1380-5 ACA 622-1200-5 | 3x(400+800) 3xNBRA-659 3x(2xSAFUR200F500) 3x(1,35) 32400 1208
ACx 6x7-1760-5 ACA 622-1600-5 | 4x(400+800) 4xNBRA-659 4x(2xSAFUR200F500) 4x(1,35) 43200 1611
ACx 6x7-2160-5 ACA 622-2000-5 | 5x(400+800) 5XxNBRA-659 5x(2xSAFUR200F500) 5x(1,35) 54000 2014
ACx 6x7-2620-5 ACA 622-2400-5 | 6x(400+800) 6xNBRA-659 6x(2xSAFUR200F500) 6x(1,35) 64800 2417
ACx 6x7-2850-5 ACA 622-2400-5 | 6x(400+800) 6xNBRA-659 6x(2xSAFUR200F500) 6x(1,35) 64800 2417
ACx 6x7-3450-5 ACA 622-2400-5 | 6x(400+800) 6xNBRA-659 6x(2xSAFUR200F500) 6x(1,35) 64800 2417
Syoéttéjannite 690 V
ACx 6x7-0900-6 ACA 622-1200-6 | 3x(400+800) 3xNBRA-669 3x(2xSAFUR200F500) 3x(1,35) 32400 1211
ACx 6x7-1040-6 ACA 622-1200-6 | 3x(400+800) 3xNBRA-669 3x(2xSAFUR200F500) 3x(1,35) 32400 1211
ACx 6x7-1380-6 ACA 622-1200-6 | 3x(400+800) 3xNBRA-669 3x(2xSAFUR200F500) 3x(1,35) 32400 1211
ACx 6x7-1710-6 ACA 622-1600-6 | 4x(400+800) 4xNBRA-669 4x(2xSAFUR200F500) 4x(1,35) 43200 1615
ACx 6x7-2120-6 ACA 622-2000-6 | 5x(400+800) 5xNBRA-669 5x(2xSAFUR200F500) 5x(1,35) 54000 2019
ACx 6x7-2540-6 ACA 622-2400-6 | 6x(400+800) 6xNBRA-669 6x(2xSAFUR200F500) 6x(1,35) 64800 2422
ACx 6x7-2800-6 ACA 622-2400-6 | 6x(400+800) 6xNBRA-669 6x(2xSAFUR200F500) 6x(1,35) 64800 2422
ACx 6x7-3350-6 ACA 622-2400-6 | 6x(400+800) 6xNBRA-669 6x(2xSAFUR200F500) 6x(1,35) 64800 2422
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Valokaapelit Alla olevassa taulukossa on annettu valokaapeleita koskevat
suositukset. Lyhyilla etaisyyksilld (< 10 m) kaytetdan tavallisesti
muovisia valokaapeleita. Hard Clad Silica -kaapeleita suositellaan
kaytettaviksi 10...50 metrin etéisyyksilla, miké&li optimaalinen
maksimiteho (I&hetinvirta) on enintd&dn 30 mA ja 10...200 metrin
etaisyyksilla, mikéli optimaalinen maksimiteho on 50 mA. Saman
kaapelin 2-channel-malli soveltuu hankaliin ymparistéolosuhteisiin ja
ymparistdihin, joissa kaapelit saattavat joutua alttiiksi mekaaniselle
rasitukselle.

Kaapeli Parametri Minimi Maksimi Yﬁ_.:k'
Muovinen valokaapeli (POF, kuidun ytimen | Sailytys- ja kayttélampétila -55 +85 °C
halkaisija 1 mm):
Yksi kaapeli Suositeltava lampotila -40 +85 °C
Optinen kuitu
@/ :@:D Asennuslampétila -20 +70 °C
Lyhytaikainen Yksi kaapeli: 50 N
vetokestavyys Parikaapeli: 100
Parikaapeli (zipcord) Lyhytaikainen 25 mm
taivutusséde
<:> <:> % Pitk&aikainen 35 mm
taivutusséde
Pitk&aikainen vetokuorma 1 N
Taivutuskestéavyys 1000 kerta
Hard %Iad Silica Oval Shape Duplex Cable | Sailytyslampétila -40 +80 °C
(HCS™, SpecTran, kuidun ytimen halkaisija o D
200 pm, ulommat mitat 3,2 x 5,4 mm) Kayttolampotia 20 +80 ©
Lyhytaikainen 46/205 Ibs./N
- E vetokestavyys
Pitk&aikainen 10/44 Ibs./N
vetokestavyys
Taivutusséde 25 mm
Hard %Iad Silica 2-channel (Duplex) Cable | Sailytys- ja kayttolampétila -40 +85 °C
(HCS ™, SpecTran, kuidun ytlmen halkaisja —
200 pum, ulommat mitat 7,5 mm): Lyhytaikainen 46/205 Ibs./N
vetokestéavyys
Pitk&aikainen 10/44 Ibs./N
Tayte ..
vetokestavyys
Taivutusséade 75 mm
Vahviste
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Sovellusohjelmat ACS 600 -taajuusmuuttajille on saatavana useita erilaisia
sovellusohjelmia. Kaikkia ohjelmia ei ole saatavana kaikkiin malleihin.
Taajuusmuuttajan muistiin voidaan ladata yksi sovellusohjelma
kerrallaan.

ACS 600 -sovellusohjelmat
Vakio Decanter Centrifuge
Pumppu- ja puhallinsdté (PFC) Extruder
Isanta/Orja (M/F) Centrifuge
Spinning Control
Motion Control
Crane
System
Sovellusmakrot Alla on esitetty sovellusohjelmien makrot.
Sovellus- Makrot Kayttotarkoitus
ohjelma
Vakio Tehdas teollisuuden perussovellukset
Kasi/Auto sovellukset, joita voidaan tarvittaessa ohjata
kahdesta ulkoisesta ohjauspaikasta
PID-s&4to takaisinkytketty prosessisaétd
Momenttisdatd prosessit, joissa tarvitaan momentin saatéa
Vakionopeus toiminta useilla esiasetetuilla vakionopeuksilla
Kayttajamakro kayttajan omat parametriasetukset
1ja2
Pumppu- ja Pumppu- ja pumppu- ja puhallinsdaté
puhallinsdété | puhallins&ato
Kasi/Auto sovellukset, joita voidaan tarvittaessa ohjata
kahdesta ulkoisesta ohjauspaikasta
ja/tai joissa tarvitaan pumpun tai puhaltimen
nopeudensaatéa
Isénta/Orja Isénta/Orja + toisiinsa kytketyt kéytot
Vakiosovellus-
ohjelmiston makrot
Spinning Spinning control kehruukonekaytto (erikoismoottoreille)
Control
Motion Torque Control prosessit, joissa tarvitaan momentin sdéatéa
Control Speed Control takaisinkytketty nopeusséatd
Positioning paikoitusajo
Synchronising likkuvan kohteen paikoitus
User macro 1 & 2 kayttdjan omat parametriasetukset
Crane Crane normaali nosturikayttd
Master/Follower kahden nostokéytdn sovellus, jossa on isanté/orja-
Control toiminto
User macro 1 & 2 kayttajan omat parametriasetukset
Decanter Decanter kiinteiden hiukkasten erottaminen nesteista
Centrifuge
Extruder Extruder, Hand/Auto, puristinkaytot
PID Control, Torque
Control, Sequential
Control, User macro
1&2
Centrifuge Centrifuge linkokaytot
Traverse Traverse tekstiilikoneet
Control
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ACx 600 -sovellusohjelmiin sisaltyvat kielet ja sovellusmakrot. Kaikissa
laitetyypeissa ei voida valita kaikkia vaihtoehtoja.

Sovellus- Tyyppi- Sovellusmakrot Kielet
makro koodin
merkki 15
Vakio B* ** Tehdas, Kéasi/Auto, PID-saato, Englanti (UK ja Am), ranska, espanja,
Momenttisdatd, Vakionopeus portugali
Cc* Tehdas, Kasi/Auto, PID-saato, Englanti (UK ja Am), saksa, italia, hollanti
Momenttisdatd, Vakionopeus
D Tehdas, Kasi/Auto, PID-s&ato, Englanti (UK ja Am), tanska, ruotsi, suomi
Momenttisédatd, Vakionopeus
E Tehdas, Kéasi/Auto, PID-saato, Englanti (UK ja Am), ranska, espanja,
Momenttisdatd, Vakionopeus portugali
Pumppu- ja puhallin- F** PFC (Pumppu- ja puhallinsaato) Englanti (UK ja Am), saksa, italia, hollanti
saato G Pumppu- ja puhallinsaato, Kasi/Auto  |Englanti (UK ja Am), tanska, ruotsi, suomi
H Pumppu- ja puhallinsdatd, Kasi/Auto Englanti (UK ja Am), ranska, espanja,
portugali
Isénta/Orja J Isanta/Orja + valintaan C siséltyvat Englanti (UK ja Am), saksa, italia, hollanti
makrot
K Isanta/Orja + valintaan D siséltyvat Englanti (UK ja Am), tanska, ruotsi, suomi
makrot
L Isanta/Orja + valintaan E sisaltyvat Englanti (UK ja Am), ranska, espanja,
makrot portugali
M* ** Isanta/Orja + valintaan B sisaltyvéat Englanti (UK ja Am), ranska, espanja,
makrot portugali
System N System-sovellus Englanti, saksa
(ACS 600 MultiDrive)
Motion Control P ACP 600: Momenttisaato, Englanti, saksa
Pyérimisnopeuden ohjaus, Paikoitus,
Synkronointi
Q ACP 600: Momenttisaato, Englanti, saksa
Pyérimisnopeuden ohjaus
Crane S Crane, Master/Follower Control Englanti
Spinning Control \Y Spinning control -sovellusohjelma Englanti
Asiakas T Tyépohjasovellusohjelmisto Englanti
(FCB-ohjelmoitava)
Y Erityissovellusohjelmisto Asiakaskohtainen
Decanter Centrifuge P Decanter Englanti, saksa
Extruder Q Extruder, Hand/Auto, PID Control, Englanti, saksa
Torque Control, Sequential Control,
User macro 1 & 2
Centrifuge 2 Centrifuge Englanti
Traverse Control 1 Traverse Englanti

*

Tama valikoima on tarkoitettu Pohjois-Amerikan markkinoille. Sovellusmakrojen parametrien

oletusarvoissa saattaa olla paikallisten sd&ddsten takia pienia eroja.

** \akiosovellusohjelmiston versio 6.x siséltaa parametriryhméan ISANTA/ORJA ja seuraavat
kielet: tsekki, tanska, hollanti, englanti (UK ja Am), suomi, ranska, saksa, italia, puola,
portugali, espanja ja ruotsi.

*** Pumppu- ja puhallinsdadén (PFC) sovellusohjelmiston versio 6.x siséltda seuraavat kielet:
tsekki, tanska, hollanti, englanti (UK ja Am), suomi, ranska, saksa, italia, puola, portugali,
espanja ja ruotsi.
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Suojaukset Alla on esitetty ACx 600:n sovellusohjelmasta riippuvat toiminnot.
e vakiovaruste, o lisdvaruste. Kaikissa laitetyypeissé ei voida valita
kaikkia vaihtoehtoja. Lisétietoja on kyseisen sovellusohjelman
Ohjelmointioppaassa.
3 3 3
Es:,iohjt-?lrr.loidut = 0 g £ Es.iohj(-.:In?oidut = 0 € £ Ohjelm. oS " g £
vikatoiminnot 25812 % vikatoiminnot 258 12| @ valvonta- |¥5 s |2 | &
EC s | & “EOC |2 | & | toiminnot [“E° |E | @
s 2 s
ACx 600:n lampétila e | | @ | ® |Analogiatulon [ ) Nopeus 2 2| 2
minimiarvon alitus
Ylivirta ® | & @ | o |Paneelivika L I ® | Moottorin virta| @ °
Oikosulku ® | o | e | e |Ulkoinenvika e | o o o |Moottorin 2 e | 2
momentti
DC-ylijannite e | ® | @ ® |Moottorin e | ® | | @ | Moottorin o °
ylikuumeneminen nopeus
Verkkovaihe e | | @ | @ |Termistori/Pt 100 e | o | ®| @ |Ohjearvo 1 °
DC-alijannite ® | o | @ | e | Moottorin jumisuoja ° ® | ® | Ohjearvo 2 °
Ylitaajuus { NN ] ® | Moott. alikuormitus ° ® | @ |Oloarvo 1 °
Paneelivika o Moottorivaiheen ® | ® | ® | e |Paikoitusvirhe °
puuttuminen
Siséinen vika o o o | o |Maasulku e | ® | ® | ® | Synkronointi- ®
virhe
I/0-ohjauskortin e | ® | @ | e |Nopeuden mittaus ° Paikan 4
siséinen vika rajat
Kéyttdymparistdn ® | ® | @ | e | Moottorin ylinopeus o Ohjaussauva °
lampétila
Kéyttajamakro e | o o o | Momentti ° Jarrun (]
toiminta-aika
Jarrukatkoja o Momentin vertailu o
(kenttavaylatilassa)
Vaihtosuuntaajan ° Isénté/orja- L )
ylikuorma tiedonsiirto
Ei moottoritietoja { IR ] ® | Katkoja °
ID-ajovirhe [ 2N ® | Tiedonsiirtotesti °
Moott. lisépuhaltimen ® | Synkronointivika [
ohjaus ja valvonta
Paikan rajat oO|lo| e| O
Tiedonsiirtovirhe
Pulssianturin o|lo| e]| O
litantdmoduuli
Ylinopeus ®

Esiohjelmoidut varoitustoiminnot: ACS 600:n lampétila, ID-ajo,
kaytén ID-numeron vaihto, makron tallennus, kohdepaikka (ACP 600).

Ohjelmoitavat automaattiset kuittaustoiminnot (vain ACS 600:n
vakiosovellusohjelmisto): ylivirran kuittaus, ylijannitteen kuittaus, alijan-
nitteen kuittaus seka analogiatulon minimiarvon alituksen kuittaus.

Ohjelmaversio- ja laitetiedot: ACx 600:n ohjausohjelmistoversio, ACx
600:n sovellusohjelmistoversio, ACx 600:n testauspaivamaara.

A-30

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat



Liite A — Tekniset tiedot

Standardit ACS 600 on seuraavien standardien mukainen:

e SFS-EN 60204-1: 1992 + Korj. 1993 (IEC 204-1). Koneturvallisuus.
Koneiden sahkdlaitteet. Osa 1: Yleiset vaatimukset. Tayttymisen
edellytykset: Laitteen lopullisen asentajan on asennettava
- hatapysaytin
- paékatkaisin (ACx 601 ja ACx 604)

- ACx 604 (IP 00) erilliseen koteloon.

e SFS-EN 60529: 1991 (IEC 529), IEC 664-1: 1992. Sahkdlaitteiden
kotelointiluokat (IP-koodi).

e SFS-EN 61800-3 (1996): EMC-tuotestandardi, joka sisaltaa erityiset
testaustavat.

e AS/NZS 2064 (1997): Limits and methods of measurement of
electronic disturbance characteristics of industrial, scientific and
medical radiofrequency equipment. (ACS 600 -taajuusmuuttajat
ovat luokan A laitteille asetettujen vaatimusten mukaisia.) Tata
standardia sovelletaan Australiassa ja Uudessa-Seelannissa.

Materiaalit
Kaappi Pinnan Vaéri
paksuus
kuumasinkitty teraslevy 1,0...2,5 mm, jonka 60 um RAL 7035 puolikiiltavé vaalea beige
ulkopinnan nakyvissa osissa on kuumassa
kovettuva, polyesteria sisaltavé jauhemaalipinta

Litteét kiskot

alumiini (standardi), kupari (valinnainen), tinapééllysteinen kupari (valinnainen)

Pakkaus

puu tai vaneri (merivientipakkaus). Pakkauksen muovisuoja: PE-LD, nauhat PP tai terés.

Kuljetus
Asento: pystysséa

Kollin maksimimitat:

pituus laitteen pituus + 100 mm
syvyys laitteen syvyys + 150 mm
korkeus korkeus + 80 mm
Merivientipakkauksen maksimimitat:
pituus laitteen pituus + 200 mm
syvyys laitteen syvyys + 185 mm
korkeus 2200 mm

Pituus: maks. 4 metri, paino maks. 2400 kg

ACS/ACC 6x7 (75...3000 kW) -taajuusmuuttajat
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Laitteen havittaminen

CE-merkinta

EMC-direktiivin

mukaisuus

Teollisuuden pienjén-
niteverkko

ACx 600 sisaltada raaka-aineita, jotka tulisi kierrattéa energian ja
luonnonvarojen saastamiseksi. ACx 600 -laitteen ja lisédvarusteiden
pakkausmateriaalit ovat ympéristolle vaarattomia ja voidaan kierrattaa.
Kaikki metalliosat voidaan kierrattdd. Muoviosat voidaan joko kierrattaa
tai polttaa valvotuissa olosuhteissa, paikallisia sddnnoksia noudattaen.
Jos osia ei ole mahdollista kayttda uudelleen, kaikki osat
elektrolyyttisid kondensaattoreita lukuun ottamatta voidaan toimittaa
kaatopaikalle. Laitteen DC-kondensaattorit sisaltavat elektrolyyttia,
joka luokitellaan vaaralliseksi jatteeksi. Kondensaattoreita on
kasiteltdva paikallisia sddnnoksia noudattaen.

Lisatietoja ymparistdasioista saa ABB:n jalleenmyyjijilta.

ACx 607/627/677 -taajuusmuuttajat on CE-merkitty. Merkinté osoittaa, etta laite vastaa
Euroopan pienjannitedirektiivia ja EMC-direktiivia (direktiivi 73/23/EEC, tarkennettu 93/
68/EEC:n mukaan seka direktiivi 89/336/EEC, tarkennettu 93/68/EEC:n mukaan). CE-
merkintda on haettu myés ACx 617- ja ACx 677-0185-3... ACx 677-0630-3-, ACx 677-
0215-5...ACx 677-0770-5- ja ACx 677-0205-6...-0750-6-laitteisiin.

EMC tarkoittaa séhkdmagneettista yhteensopivuutta (Electromagnetic Compatibility).
Se kuvaa sahkdisen tai elektronisen laitteen kykya toimia hairioitta
sdhkdmagneettisessé ymparistossa. Laite ei mydskaan saa hairitd muiden sen
I&histolla olevien tuotteiden tai jarjestelmien toimintaa.

EMC-direktiivi maarittelee vaatimukset ETA-alueella kaytettyjen sahkolaitteiden
hairidnsiedolle ja paastoille. EMC-tuotestandardi SFS-EN 61800-3 sisaltaa
taajuusmuuttajille asetetut vaatimukset.

ACx 607/627/677 -taajuusmuuttajat noudattavat EMC-direktiivin sdadoksia
teollisuuden pienjanniteverkossa, julkisessa pienjanniteverkossa (rajoitettu jakelu) ja IT-
verkoissa (maadoittamattomat verkot) seuraavin ehdoin:

1. On varmistettu, ettd viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti
paastoja. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luonnollinen suojaus
on riittdva. Jos asiasta ei olla varmoja, ACx 607/627 -taajuusmuuttajaan voidaan
lisdtd EMC-suotimia (katso taulukko A-1) tai verkkomuuntaja, jossa on staattinen
suojaus ensién ja toision valilla.

2. ACx 6x7 on asennettu tdssa oppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

3. Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu tAssa oppaassa annettujen ohjeiden
mukaan.

Huomautus 1: On suositeltavaa varustaa ACx 607/627 EMC-suotimilla, mikali saman
sy6ttdbmuuntajan takana on galvaanisesti kytkeytyville hairidille herkkia laitteita.

Huomautus 2: ACx 617- ja ACx 677 -laitteisiin ei saa asentaa EMC-suotimia.
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Taulukko A-1 ACx 600 -laitteiden EMC-suodatus on merkitty tyyppikoodilla seuraavasti.
1 = EMC-kaappi, 2 = EMC-kaappi, jossa EMC-suotimet.

Maadoittamattomat verkot

Tyyppikoodi
ACS 600 -tyyppi Merkki nro EMC- o EMC-
suodinvalinnat suodinvalintoja
ACS/ACC 6x7 ACXXXXXXXXXXXXXXXKXXKXXKXXXX.... 1,2 0
(630...3000 kW)
26
ACS 600 MultiDrive 1,2 0
Sy6ttdyksikkd ACABIXXXXXXXXXXXXX...
16
Vaihtosuuntaajayksikko ACAB1OXXXXXXXXXXXX. .. 1 0
16
Keskijanniteverkko
Verkkomuuntaja
T T T Veemenverke T i T =TT
‘ | | = Staattinen suojaus |
| —_— || |
ittauspiste
\ | |
‘ Pienjannite | | Pienjénnite |
\ rauity | ACx 600 |
\ (I |
| Laite || Laite |
Lo - — —_— — _ _ _ _ T s i

ACx 600 -taajuusmuuttajan kdytté toisessa ympdristéluokassa ilman EMC-suotimia
(SFS-EN 61800-3: toinen ympéristéluokka siséltdé kaikki muut laitokset, paitsi ne, jotka
on liitetty suoraan kotitalouksien pienjénniteverkkoon).

1.
(IT-verkko)

On varmistettu, etté viereisiin pienjanniteverkkoihin ei levia kohtuuttomasti
hairi6ita. Joissakin tapauksissa muuntajien ja kaapeleiden luonnollinen suojaus

on riittava. Jos asiasta ei olla varmoja, voidaan kayttda verkkomuuntajaa, jossa
on staattinen suojaus ensidn ja toision vélilla.

2.

3.
mukaan.

ACx 6x7 on asennettu tdssa oppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu tdssé oppaassa annettujen ohjeiden

Huomautus: EMC-suotimia ei voida kayttaa IT-verkoissa (katso taulukko A-1). Verkon
jannite kytketyy EMC-suotimen kondensaattoreiden kautta maapotentiaaliin. IT-
verkoissa tdm4 saattaa aiheuttaa vaaran tai vahingoittaa laitetta.
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Konedirektiivi

CSA-merkinta

C-tick-merkinta o

Standardin AS/NZS 2064
mukaisuus

ACx 607/617/627/677 -taajuusmuuttajat tayttdvat Euroopan unionin konedirektiivin
(98/37/EC) vaatimukset koneisiin yhdistettavalle laitteelle.

CSA-merkinta vaaditaan yleensa Pohjois-Amerikasssa. CSA-merkittyja ACx 607/627
-taajuusmuuttajia (630 kW...3000 kW) ja ACx 617/677 -taajuusmuuttajia (132 kW...
630 kW) toimitetaan tilauksesta 600 V:iin asti.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettavéksi virtapiirissa, jonka oikosulkuvirta on enintaan
65 kA rms symmetrisid ampeereja 600 V:n jannitteella.

Taajuusmuuttajissa on CSA-standardin C22.2 nro 14 seka National Electrical Code
(US) -sdanndsten mukainen ylikuormitussuojaus. Lisatietoja parametriasetuksista on
ACS 600 Ohjelmointioppaassa. Suojaus on oletusarvoisesti pois paalta ja se on
aktivoitava kayttdonotossa.

Taajuusmuuttajaa tulee kayttda lammitetyissé sisatiloissa valvotuissa oloissat. Raja-
arvot on esitetty kohdassa Kayttéympéristo.

C-tick-merkinta vaaditaan Australiassa ja Uudessa-Seelannissa. C-tick-merkinta
osoittaa, ettd ACx 607 -taajuusmuuttajat (630 kW...3000 kW) vastaavat seuraavia
saadoksia:

¢ Radiocommunications (Electromagnetic Compatibililty) Standard 1998

* Radiocommunications (Compliance Labelling - Incidental Emissions) Notice 1998

e AS/NZS 2064: 1997. Limits and methods of measurement of electronic disturbance
characteristics of industrial, scientific and medical (ISM) radiofrequency equipment.

* Radiocommunication Regulations of New Zealand (1993.

Edella olevissa sdaddksissd maaritelladn keskeiset vaatimukset Australiassa ja
Uudessa-Seelannissa kaytettavien laitteiden paéastoille. Yksityiskohtaiset
kolmivaiheisia taajuusmuuttajia koskevat vaatimukset ovat standardissa AS/NZS 2064
(Limits and methods of measurement of electronic disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical radiofrequency equipment, 1997).

ACx 607 -taajuusmuuttajat noudattavat standardin AS/NZS 2064 vaatimuksia luokan A
laitteille (laitteet, joita voidaan kayttaa kaikissa laitoksissa paitsi kotitalouksissa ja
suoraan pienjénniteverkkoon liitetyissé laitoksissa) seuraavin ehdoin:

1. ACx 607:ss& on EMC-suotimet (katso taulukko A-1).
ACx 607 on asennettu tdssé oppaassa annettujen ohjeiden mukaan.

Moottori- ja ohjauskaapelit on valittu tdssa oppaassa annettujen ohjeiden
mukaan.

4. Kaapelin maksimipituus on 100 metria.

Huomautus: EMC-suotimia ei voida kayttaa IT-verkoissa (katso taulukko A-1). Verkon
jannite kytkeytyy EMC-suotimien kondensaattorien kautta maapotentiaaliin. IT-
verkoissa tdma saattaa aiheuttaa vaaran tai vahingoittaa laitetta.
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Laitetakuu Yleistd: ABB antaa toimittamalleen laitteelle takuun, joka kattaa materiaali- ja tydviat
kahdentoista (12) kuukauden ajan asennuksesta tai kahdenkymmenenneljan (24)
kuukauden ajan tehtaalta toimituksesta laskettuna, kumpi tahansa tapahtuu ensin.

Jos laitteessa ilmenee edelld mainittuna aikana, tavanomaisen ja oikean kaytdn
seurauksena sekd moitteettoman séilytyksen, ajon ja huollon jalkeen takuun piiriin
kuuluva vika tai puute, josta Ostaja on ilmoittanut viipyméatta, ABB poistaa veloituksetta
kyseisen vian tai puutteen. Harkintansa mukaan ABB joko korjaa tai vaihtaa viallisen
laitteen tai osia laitteesta. Takuun piiriin kuuluvat korjaukset ja osien vaihdot eivat
uudista tai pidenna laitteen alkuperdisté takuuaikaa, mutta ABB myéntaa
korjaamalleen tai vaihtamalleen osalle takuun laitteen koko jaljella olevaksi takuuajaksi
tai 30 paivaksi, kumpi tahansa on pitempi.

ABB ei vastaa jarjestelyista, jotka ovat tarpeen vian tai puutteen poistamiseksi, ei
my&skaan laitteen irrottamisesta ja jalleenasentamisesta eiké sen kuljetuksesta
asennuspaikasta ABB:n tiloihin ja takaisin. Kaikki tallaisista jarjestelyisté aiheutuvat
riskit ja kustannukset ovat Ostajan vastuulla.

Tama takuu ei koske laitetta tai sen osaa, (1) jota on korjattu tai muutettu virheellisella
tavalla, (2) joka on joutunut alttiiksi vaarinkaytélle, huolimattomuudelle tai
onnettomuudelle, (3) jota on kaytetty ABB:n ohjeiden vastaisesti, (4) joka siséltda
Ostajan hankkimia, suunnittelemia tai maaraamia materiaaleja, eika (5) kaytettyja
laitteita tai osia.

Tamaé takuu on yksinomainen ja korvaa kaikki muut kirjalliset, suulliset sek& muihin
asiayhteyksiin mahdollisesti siséltyvat laatu- ja suoritusarvotakuut. ABB ja kaikki
asianomaiset laitevalmistajat kieltaytyvét taten kaikista muista takuista mukaan lukien
hiljaisiin tahdonilmauksiin sisaltyvat takuut tuotteen markkinoitavuudesta tai
soveltuvuudesta tiettyyn erityistarkoitukseen.

Vikojen ja puutteiden korjaukset edelld maéritettyjen toimintatapojen ja aikamaaritysten
mukaisesti tehdaén vain Ostajan hyvéksi. Tdman menettelyn my6téa ABB ja
laitevalmistajat vapautuvat toimitetussa laitteessa mahdollisesti esiintyvien vikojen tai
puutteiden korjauksen sekd muiden tdman takuun siséltdmien palveluiden osalta
kaikista takuu-, sopimus-, tuottamus-, rikkomus- ja seurausvastuun alaisista ja muista
velvollisuuksista mukaan lukien kaikki vastuut suorista, epésuorista, erityisista,
satunnaisista ja vélillisisté vahingoista.

Vastuun rajoitus ABB:TA TAI SEN TOIMITTAJIA JA ALIHANKKIJOITA EI VOIDA MISSAAN TA-
PAUKSESSA TAKUUSEEN, SOPIMUKSEEN, TUOTTAMUKSEEN,
RIKKOMUKSEEN, SEURAUKSEEN TAl MUUHUNKAAN PERUSTEESEEN
VEDOTEN ASETTAA KORVAUSVASTUUSEEN ERITYISISTA, EPASUORISTA,
SATUNNAISISTA TAI VALILLISISTA VAHINGOISTA, kuten liikevoiton tai tulojen
menetyksest4, laitteen tai sen liitdnnéislaitteiden kaytettdvyyden estymisest4,
padomakuluista, korvaavan laitteen, toimitilojen tai néihin liittyvien palveluiden
hankintakuluista, seisokkikustannuksista tai viivastyksista, ei mydskaan Ostajan
asiakkaiden tai muiden kolmansien osapuolien esittdmisté vaateista. ABB:n edell&
mainittujen perusteiden mukainen korvausvastuu vahingosta, jonka véitetdan johtuvan
sopimuksen sisalléstd, asiayhteydesta, seurauksesta, tédyttdmisesta tai rikkomisesta tai
sopimuksen piiriin kuuluvan tahi siihen liittyvan laitteen suunnittelusta, valmistuksesta,
myynnista, toimituksesta, jalleenmyynnista, korjauksesta, vaihdosta, asennuksesta,
asennuksen teknisestéd johdosta, tarkastuksesta, kaytosté tai kayttdtavasta, ei missdan
tapauksessa ylita kiistanalaisen laitteen, osan tai palvelun hintaa.

Kaikki sopimusta, sen tayttdmista tai rikkomista suoraan tai vélillisesti koskevat kanteet
ABB:ta vastaan on esitettédvéa yhden vuoden kuluessa sopimuksen voimaantulosta.

ABB ei misséén tapauksessa ole velvollinen maksamaan viivastys- tai virhesakkoja
eika suorittamaan korvauksia asiakkaalle tai kolmannelle osapuolelle tilattuihin
tavaroihin tai palveluihin suoraan tai valillisesti liittyvist& kuluista, vahingoista tai
kustannuksista.
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Liite A — Tekniset tiedot

Jalleenmyyja tai ABB Industry Oy voi kayttaa muita, edella esitetyista poikkeavia
takuuehtoja. Ne sisaltyvat erillisiin myynti- tai takuuehtoihin, jotka asianomainen
palvelupiste antaa pyydettaessa.

Kaikki ABB-taajuusmuuttajaa koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Industry Oy:n
Tuotemyyntiin. Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa tdmén julkaisun
painoajankohtana. Valmistaja pidattaa itsellddn oikeuden muutoksiin ilman
ennakkoilmoitusta.
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