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Structure de la documentation technique du
DCS 500

Nous avons schématisé ci-dessous la structure de la
documentation technique du variateur DCS 500. En
grisé, le document que vous avez actuellement entre
les mains. Ensemble, tous ces documents regroupent
la totalité des informations disponibles sur le produit.

Nota:

Les volumes II, Il et IV sont fournis avec chaque
variateurlivré.
Le volume V doit étre commandé séparément.
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1 Présentation

Généralités

Le terme “Variateur DCS 500 pour systeme d'entrainement c.c.” désigne tous les produits variation de vitesse
a courant continu d'ABB. Il est fréquemment utilisé dans la documentation technique. Le nom d'un produit
spécifique, tel qu'utilisé dans les descriptions succinctes ci-apres, désigne un produit particulier, qui est
cependant toujours élaboré (en partie ou en totalité) a partir de modules constitutifs de la gamme DCS 500.

Description succincte des DCS 500 et DCS 500B

La série DCS 500B est une évolution de lagamme DCS 500. Les deux produits se distinguent par la version de
la carte commande : le DCS 500B inclut la carte SDCS-CON-2 qui différe quelque peu de la carte SDCS-CON-
1 (cf. tableau infra).

Description succincte des DCP 500 et DCP 500B

Dansle DCP 500, I'électronique du DCS 500 est équipé d'un pont de puissance différent, qui modifie son aspect
extérieur, son encombrement, ainsi que l'interface entre le pont de puissance et I'électronique. Un DCP est
compatible, du pointde vue fonctionnel, avec un DCS étant donné que I'électronique (carte d'alimentation, carte
commande etoptions et/ou mode de commande) estidentique. La série DCP 500B estune évolution du DCP 500,
les deux produits se distinguant par la carte commande : le DCP 500B inclut la carte SDCS-CON-2 qui differe
quelque peu de la carte SDCS-CON-1 (cf. tableau infra).

Carte commande SDCS-CON-1 SDCS-CON-2

* SDCS-IOB-1 intégrée sur CON-2 (bornier

via amovible)
Entrées et sorties SDCS-10B-1 ou via ¢ SDCS-10B-1 et I0B-2
SDCS-IOB-2 et 10B-3 * SDCS-I0B-1 et I0B-3

* SDCS-IOB-2 et IOB-3

Exploitation a partir SDCS-COM-1 ou COM-5 obligatoire.

SDCS-COM-5 obligatoire

d'un PC COM-1 conseillé
SDCS-COM-5 et module coupleur pour " S
. ) - o ; ; ) Seul module coupleur pour l'interface désirée
Liaison via l'interface désirée obligatoires ; : A )
. - ) . obligatoire ; alimentation des modules
interface série alimentation du module coupleur par carte . :
L ) P coupleurs disponible sur CON-2
d'alimentation 24 V séparée
. Micro-console CDP 310 ou A
Micro-console CDP 311 Micro-console CDP 312
Version logicielle S 21.1xx S 21.2xx

Tableau 1/1 : Configuration de base du systeme en fonction de la carte commande

Description succincte du DCF 500

La série DCF 500 offre laméme architecture matérielle que le DCS 500. Etant donné que ces appareils triphasés
sontdestinés aalimenter I'excitation des moteurs, leur architecture logicielle est totalement différente de celle des
convertisseurs d'induit DCS 500 ou DCP 500. Leur code logiciel commence toujours par S 52.1xx.
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1.1 DCS500
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Ce schéma fonctionnel simplifié des éléments constitutifs

du DCS 500 vous permet de trouver facilement les informa-

tions recherchées dans ce document.
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1.2 DCS500B
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Ce schéma fonctionnel simplifié des éléments constitutifs du

DCS 500B vous permet de trouver facilement les informa-

tions recherchées dans ce document.
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1.3 DCP 500
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Ce schéma fonctionnel simplifié des éléments constitutifs du

DCP 500 vous permet de trouver facilement les informations

recherchées dans ce document.
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1.4 DCP500B
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Ce schéma fonctionnel simplifié des éléments constitutifs du

DCP 500B vous permet de trouver facilement les informations

recherchées dans ce document.
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1.5 DCF 500
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2 Modules convertisseurs

L1213
RE=i ()
B X
= N

DCS 500/ DCS 500B / DCF 500

Les appareils DCF 500 sont proposés pour un courant de sortie maxi de 520 A

21 Schémasd'encombrement ............cccoooiiieiiiiiiciee e 1r2-2

2.2 Fusibles incorporés au CONVErtISSEU ..........cccciviieiieiiiiiciieeeeen m2-11
2.3 Section des cables et couples de Serrage .........ccceevveieeiieniiniiecnnen. m2-12
24 Pertes de puissance .........c.cccoovevveiiiieeninnne m2-13

25 Refroidissement du pont de puissance 1m12-15

DCP 500/ DCP 500B

21 Schémasd'encombrement ............ccooiiieiiiiinciee e 112-9

2.2 Fusibles incorporés au CONVErtISSEU ..........cccieiieiiieiiiiieiieeieeeeen m2-11
2.3 Section des cables et couples de Serrage .........ccceevveivenieniiniiiecnnen, m2-12
24 Pertes de puissance ...........cccooevveiieieennene m2-13

25 Refroidissement du pont de puissance m2-17

Nota:

Par souci de simplicité, les différents
typesd'appareils sontdésignésindis-
tinctement dans ce chapitre comme

suit :
Type désigne
indistinctement
DCS 500 DCS 500
DCS 500B
DCF 500
DCP 500 DCP 500
DCP 500B
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2.1 Schémasd'encombrement

Module C1

DCS50x-0025
DCS50x-0050
DCS50x-0075

Dimensions en mm
Masse approx. 7,6 kg

Module C1

DCS50x%-0100
DCS50x%-0110
DCS50x%-0140

Dimensions en mm
Masse approx. 11,5 kg

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500 / DCS 500B / DCF 500
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DCS 500 désigne indistinctement DCS 500/ DCS 500B / DCF 500
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Rayon de basculement\-\

mini bas

Module C2

DCS50x-0200
DCS50x-0250
DCS50x-0270
DCS50x-0350

Dimensions en mm
Masse approx. 22,8 kg

Module C2
DCS50x-0450
DCS50x-0520

Dimensions en mm
Masse approx. 29 kg



Module C2
DCS50x-0700

Dimensions en mm
Masse approx. 57 kg

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500/ DCS 500B
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DCS 500 désigne uniqguement DCS 500
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Module C3
(Armoire MD)
DCS 50x-0900
DCS50x-1200
DCS50x-1500
DCS 50x-2000

Dimensions en mm
Masse approx. 150 kg



Module C3

(Armoire MNS)
DCS50x-0900
DCS50x-1200
DCS50x-1500
DCS50x-2000

Dimensions en mm
Masse approx. 150 kg

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500 / DCS 500B
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Nota

En faisant pivoter le ventilateur, les
contraintes d'encombrementdu
convertisseur seront différentes.



DCS 500 désigne indistinctement DCS 500 / DCS 500B
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Fig. 2.1/8 : Encombrement module C4
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Module C4

Raccordement coté

gauche

DCS50x-2050
DCS50x-2500
DCS50x-2650
DCS50x-3200
DCS50x-3300
DCS50x-4000
DCS50x-4750
DCS50x-5150

Dimensions en mm
Masse approx. 350 kg

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500/ DCS 500B
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r 37
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Fig. 2.1/9 : Encombrement module C4
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Barres de connexion puissance en

mm : 100 x 10




DCP 500 désigne indistinctement DCP 500 / DCP 5008

g £ kS
= o
s 0 |52 5
g SE k]
= E 3
(8] Jat 5
Pour r-C-_ T
vis M6 Lo et L
o i
_] ﬂl-f
<| o N
Electronique N
o Electronique
Bornier signaux )
[ ] Bornier signaux ;1
|
T e T i a1 ‘
Pour ‘ KM1  AK1 AK3 AK5  AMN\| o /'
vis M6 | 45 35| 35| 55 e \ y .
~ O GE) ] . ’ &
| 5|52 ! \ ;
275 :‘;"é F \ \ i E
o 7
c \ \/ -7
max. D
Type A B C D E F G H @ 0] Masse:
DCP 50x-0090 @ 320 340 280 530 9 150 115 128 M8 150 16 kg
DCP 50x-0150 320 400 280 530 9 150 115 128 M8 250 18 kg
DCP 50x-0250
DCP 50x-0350
DCP 50x-0540 372 450 325 570 11 110 150 165 M 10 350 26 kg

@ sans ventilateur

Fig. 2.1/10 : Encombrement DCP 50x-0090...DCP 50x-0540
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DCP 50x-0090...
DCP 50x-0540

Dimensions en mm



DCP 50x-0875
DCP 50x-1100
DCP 50x-1650

Dimensions en mm
Masse approx. 115 kg

%

DCP 500 désigne indistinctement DCP 500 / DCP 500B

74

7

525

- 5
1= K
ol 23 2
3| &2 5
@ € K X92: Connexion_ventilateur
SE 3
2 £
(]
o o
lo| ol WO N
(=] ~
o o
<
S 549
g2
N QE
QE
e Vue de face avant

130

310

155,

Vue de dessus

Fig. 2.1/11 : Encombrement DCP 50x-0875...DCP 50x-1650
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2.2 Fusiblesincorporés au convertisseur

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500/ DCS 500B
DCP 500 désigne indistinctement DCP 500 / DCP 5008

L1213

Type de Taille Fusible F1 Taille Fabrication/ Modele  Longueur[mm]
convertisseur module
400 V /500 V L Flx Fix
DCS50x-0900-41/51 C3 700A 690V UR 5 Bussman 170M 6035 110 = =
DCS50x-1200-41/51 C3 700A 690V UR 5 Bussman 170M 6035 110 PP Xl
DCS50x-1500-41/51 C3 1250A 660V UR 5 Bussman 170M 6166 110 ™ Fix Fix ™~
DCS50x-2000-41/51 C3 1250A 660V UR 5 Bussman 170M 6166 110 K= =
DCS50x-2500-41/51 c4 1700A 1000V UR 8 Bussman 170M 7034 ;
DCS50x-3300-41/51 c4 2200A 1000V UR 8 Bussman 170M 7035
DCS50x-4000-41/51 c4 2500A 660V UR 7 Bussman 170M 7026
DCS50x-5150-41/51 c4 3000A 660V UR 7 Bussman 170M 7028
DCP50x-0875-41/51 - 630A 660V UR 11 Bussman 170L 5539 110
DCP50x-1100-41/51 - 800A 660V UR 11 Bussman 170L 8485 110
DCP50x-1650-41/51 - 800A 660V UR 11 Bussman 170L 8485 110
600V /690 V
DCS50x-0900-61/71 C3 550A 1250V UR 6 Bussman 170M 6143 110
DCS50x-1500-61/71 C3 1000A 1000V UR 6 Bussman 170L 7299 110
DCS50x-2050-61/71 c4 1100A 1000V UR 8 Bussman 170M 7031
DCS50x-2500-61/71 c4 1700A 1000V UR 8 Bussman 170M 7034
DCS50x-3300-61/71 c4 2200A 1000V UR 8 Bussman 170M 7035
DCS50x-4000-61/71 c4 2500A 1000V UR 8 Bussman 170M 7036
DCS50x-4750-61/71 c4 2500A 1000V UR 8 Bussman 170M 7036
790V
DCS50x-2050-81 c4 1100A 1000V UR 8 Bussman 170M 7031
DCS50x-3200-81 c4 2200A 1000V UR 8 Bussman 170M 7035
DCS50x-4000-81 c4 2500A 1000V UR 8 Bussman 170M 7036
DCS50x-4750-81 c4 2500A 1000V UR 8 Bussman 170M 7036
1000V
DCS50x-2050-91 c4 1500A 1250V UR 9 Bussman 170M 7510
DCS50x-2650-91 c4 1500A 1250V UR 9 Bussman 170M 7510
DCS50x-3200-91 c4 2000A 1250V UR 9 Bussman 170M 7513
DCS50x-4000-91 c4 2100A 1500V UR 10 Bussman 170M 7520
Tableau 2.2/1 : Fusibles incorporés au convertisseur
Tailles 5, 6, 11 Tailles 7 a 10
Voyant
4 N
& b &
';é‘ e o /OE % ﬁwﬁnMigprof.,
S £
o H
@ kJ o5
max d [OJ
Taille A
7 62
8 90
9 105
k " 10 120
Taille a b P d Fig. 2.2/2 : Fusibles tailles 7 a 10
5 50 29 30 76
6 80 14 30 76 .
11 50 29 25 61 Nota :

Fig. 2.2/1 : Fusibles tailles 5, 6, 11

uniquement atitre indicatif.

Les dimensions peuvent étre supérieures
dans certains cas. Valeurs données
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2.3 Section des cables et couples de serrage

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500/ DCS 500B / DCF 500
DCP 500 désigne indistinctement DCP 500 / DCP 500B

Le tableau ci-dessous reprend les sections précon-
isées pour les cables XLPE (disposés en trefle)
selon lanorme VDE 0298, Partie 2, pour une tem-
pérature ambiante maxide 50°C.

Type convertisseur C1, D1 (AM1, KM1) U1, V1, W1 (AK1, AK3, AK5) PE
1. (2) 1. 2)
{(Co [{Lo o |Co| @n| =
IDC v
[A] [mm?] [mm?] [A~] [mm?] [mm?] [mm?] [Nm]

|DCS 50x-0025-xx 25 1x 4 - 20 1x 4 - 1x 2.5 1x M6 6
IDCS 50x-0050-xx 50 1x 10 - 41 1x 6 - 1x 6 1 x M6 6
|ocs 50x-0075-xx 75 1x 25 - 61 1x 25 - 1x 6 1 x M6 6

DCP 50x-0090-xx 90 1x 25 - 74 1x 25 - 1x 10 1x M8 13
|DCS 50x-0100-xx 100 1x 25 - 82 1x 25 - 1x 10 1x M6
IDCS 50x-0110-xx 110 1x 25 - 90 1x 25 - 1x 10 1 x M6
|ocs 50x-0140-xx 140 1x 35 - 114 1x 35 - 1x 16 1 x M6

DCP 50x-0150-xx 150 1x 50 - 123 1x 35 - 1x 16 1x M8 13
|DCS 50x-0200-xx 200 2x 35 1x 95 163 2x 25 1x 95 1x 16 1x M8 13
IDCS 50x-0250-xx 250 2x 35 1x 95 204 2x 25 1x 95 1x 25 1x M8 13
IDCS 50x-0270-xx 270 2x 35 1x 95 220 2x 25 1x 95 1x 25 1x M8 13
IDCS 50x-0350-xx 350 2x 70 - 286 2x 50 1x 35 1x M8 13
IDCS 50x-0450-xx 450 2x 95 - 367 2x 95 - 1x 50 1 x M10 25
locs 50x-0520-xx 520 2x 95 - 424 2x 95 - 1x 50 1 x M10 25

DCP 50x-0540-xx 540 2x 120 - 443 2x 95 - 1x 50 1 x M10 25
JDCS 50x-0700-xx 700 2 x 150 4 x 50 571 2 x 120 3x 70 1x 50 2 x M10 25

DCP 50x-0875-xx 875 4x 95 3 x 150 713 4x 70 3x 95 1x 70 2 x M12 50
IDCS 50x-0900-xx 900 4x 95 3 x 150 734 4x 70 3x 95 1x 70 2 x M12 50

DCP 50x-1100-xx 1100 4 x 120 - 897 4x 95 3x 95 1x 70 2 x M12 50
|DCS 50x-1200-xx 1200 4 x 120 - 979 4x 95 3x 95 1x 70 2 x M12 50
locs 50x-1500-xx 1500 4 x 185 - 1224 4 x 150 - 1x 70 2 x M12 50

DCP 50x-1650-xx 1650 4 x 240 - 1346 4 x 185 - 1x 70 2 x M12 50
|DCS 50x-2000-xx 2000 8 x 120 6 x 185 1632 4 x 240 - 1x 70 2 x M12 50
IDCS 50x-2050-xx 2050 8 x 120 6 x 185 1673 6 x 120 5 x 150 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-2500-xx 2500 7 x 185 - 2040 8 x 120 6 x 185 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-2650-xx 2650 7 x 185 - 2162 8 x 120 6 x 185 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-3200-xx 3200 8 x 185 - 2611 7 x 185 - 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-3300-xx 3300 8 x 185 - 2693 7 x 185 - 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-4000-xx 4000 7 x 300 - 3264 8 x 240 - 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-4750-xx[] 4750 8 x 300 - 3876 6 x 300 - 1x 70 4 x M12 50
IDCS 50x-5150-xx[] 5150 8 x 300 - 4202 6 x 300 - 1x 70 4 x M12 50

® Température ambiante maxi40°C

Tableau 2.3/1 : Section des cables et couples de serrage

Pour le mode de calcul de la section du conducteur
PE, se reporter a la norme VDE 0100 ou la norme
nationale équivalente. Nous vous rappelons que les
convertisseurs peuvent avoir un effet limiteur de
courant.
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2.4 Pertes de puissance

DCS 500

Les pertes de puissance de I'appareil sontconstituées ¢
de plusieurs pertes individuelles :

DCS 500 designe indistinctement DCS 500 / DCS 500B / DCF 500

* pertes dépendant du courantP,

- des thyristors
- des fusibles

- des barres de connexion puissance

+ pertes dépendantdelatensionP,
- circuit d'extinction des thyristors

* pertes quasi constantes P,, .
- électronique del'appareil
- ventilateur de I'appareil

- excitation

» Dissipation des pertes

Calculdurendement de votre entrainement :

Pour ce calcul, toutes les pertes individuelles
précitées (plus les pertes dues, par ex., au
ventilateur du moteur, a I'inductance de ligne,
aux cables réseau/convertisseur/moteur, exci-
tation ettransformateur d'adaptation, etc.) doiv-
ent étre totalisées.

l'armoire:
Dans ce cas-ci, la proportion des pertes liées
aurefroidissement peut étre estimée aenviron
15 % de la puissance nominale du ventilateur,
sachant que moins de 100 % de cette puis-
sance consommeée est dissipée sous forme de

Enfonction des objectifs de votre calcul des pertes de

et refroidissement de

X e i chaleur.
puissance, vous devez prendre une décision en ce qui
concerne les points suivants :
Type convertisseur =» y - y=4 (400V) | y=5(500V) y=6 (600 V) y=7 (690 V) y=8(790V)| y=9(1000V)
v
x=1 -2-Q I [A] W] W] W] W] W] W]
X:2 - 4-Q 4Q ZQ F)V-I FJV-U PV-I PV-U PV-I PV-U F)V-I FJV-U F)V-I FJV-U F)V-I FJV-U
DCS50x-0025-y1 25 25 60 30 60 47
DCS50x-0050-y1 50 50 123 30 123 47
DCS50x-0050-61 50 50 108 46
DCS50x-0075-y1 75 75 175 30 175 47
DCS50x-0100-y1 100 100 207 96 207 149
DCS50x-0110-61 110 100 284 151
DCS50x-0140-y1 140 125 | 311 9% | 311 149
DCS50x-0200-y1 200 180 4388 96 488 149
DCS50x-0250-y1 250 225 656 96 656 149
DCS50x-0270-61 270 245 781 151
DCS50x-0350-y1 350 315 840 96 840 149
DCS50x-0450-y1 450 405 | 1040 138 | 1040 216 | 1119 196
DCS50x-0520-y1 520 470 | 1238 138 | 1238 216
DCS50x-0700-y1 700 700 | 1604 447 | 1604 698
DCS50x-0900-y1 900 900 | 2664 203 | 2664 317 | 3801 457 | 3801 605
DCS50x-1200-y1 1200 1200 | 4095 305 | 4095 476
DCS50x-1500-y1 1500 1500 | 4069 406 | 4069 635 | 4963 914 | 4963 1209
DCS50x-2000-y1 2000 2000 | 6127 609 | 6127 952
DCS50x-2050-y1 2050 2050 8017 503 | 8017 665 | 8017 871 | 7278 1396
DCS50x-2500-y1 2500 2500 | 7611 305 | 7611 476 | 7611 685 | 7611 907
DCS50x-2650-y1 2650 2650 10673 1396
DCS50x-3200-y1 3200 3200 10287 871 | 11073 1396
DCS50x-3300-y1 3300 3300 | 10764 305 | 10764 476 | 10764 685 | 10764 907
DCS50x-4000-y1 4000 4000 |12251 305 | 12251 476 | 12914 503 | 12914 665 | 12914 871 | 14430 1396
DCS50%-4750-y1 4750 4750 14309 503 [ 14309 665 | 14309 871
DCS50%-5150-y1 5150 5150 |15322 305 [15322 476

Tableau 2.4/1 : Pertes de puissance (P,) du DCS 500

Quelgues commentaires sur le tableau :
e Lesvaleurs sont établies pour les cas les plus défavo-

rables.

Les pertes de I'électronique de I'appareil se situententre
P,. =30 et 60 W, en fonction de la charge (SDCS-
COMx, nombre d'entrées logiques mises a “1”, codeur
d'impulsions utilisé, etc.).

Les pertes dépendant du courant peuvent étre con-
verties comme suit pour une charge partielle :

P, =~ P._*06*

x%

(P, = pertes a | partiel)
Pour les appareils < 700 A, les pertes liées aux
barres de connexion puissance semiconductrices,
aux barres collectrices/cables ne sont pas prises

encompte.

0,
+P,,*04* % & g
100% 00%
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DCP 500 désigne indistinctement DCP 500 / DCP 500B

DCP 500
Type convertisseur sous 400V | sous 500V
Vv
x=1 - 2-Q loc [A] P, W] P, W]
x=2 - 4-Q 4Q 2Q 4Q 2Q 4Q 2Q

DCP50x-0090-41/51 90 80 320 290 320 290
DCP50x-0150-41/51 150 140 530 490 540 500
DCP50x-0250-41/51 250 235 930 860 930 870
DCP50x-0350-41/51 350 320 [1020 930 990 900
DCP50x-0540-41/51 540 500 (1550 1390 |1550 1430

DCP50x-0875-41/51 875 950 |3830 4180 (3900 4250
DCP50x-1100-41/51 | 1100 1180 [4540 4900 |4610 4980
DCP50x-1650-41/51 | 1650 1750 [5940 6340 |6080 6480

Tableau 2.4/2 : Pertes de puissance (P,) du DCP 500
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2.5 Refroidissement du pont de puissance

DCS 500 désigne indistinctement DCS 500 / DCS 500B / DCF 500

Différents types de ventilateur pour les DCS 500

Type convertisseur | Modéle |Ventilateur Type
DCS 50x-0025-y1 ...
DCS 50x-0075-y1 c1 1 CN 52 B2
DCS 50x-0100-y1 ...
DCS 50x-0140-y1 c1 2 W2E 143
DCS 50x-0200-y1 ...
DCS 50x-0700-y c2 3 W2E 200
DCS 50x-0900-y1 ...
DCS 50x-2000-y1 c3 4 RD 23 P-4D
RG 35 P-4D...R pour
DCS 50x-2050-y1 ... ca 5 DCS 50x-xxxx-y1
DCS 50x-5150-y1 RG 35 P-4D...L pour
DCS 50x-xxxx+yl

Tableau 2.5/1 : Différents types de ventilateurs pour les DCS 500

Caractéristiques techniques des ventilateurs des DCS 500

Ventilateur 1 2 3 4 5
Tension nominale [V] 208...230; 1~ 230; 1~ 230; 1~ ggg; g: ggﬁgl':ﬁ ggg; g: Egzg::ﬁ
Tolérance [%] +10 +6/-10 +6/-10 +10 +10
Fréquence [Hz] 50 60 50 60 50 60 50 60 50 60
Consommation [W] 14 13 26 29 64 80 780 1200 3800 3800
Courant absorbé [A] 0,14 0,12 0,12 0,13 0,29 0,35 | 1,7/1,05|2,1/1,25| 6,5/3,7 |<6,5/3,7
Courant de blocage [A] <0,25| <0,2 | <03 | <04 | <0,7 | <08 | 6,3/38 | 7,8/46 | 27/15 | <27/15
Débit d'air en soufflage libre [m3/h] 156 180 375 440 925 1030 - -

Point de fonctionnement [m%h] sous A - - - 8?;’2320}?/ ;n; iBOAOI
Température ambiante maxi. [° C] <60 <85 <75 <40 <40
Durée de vie de la graisse env. 25000 h/60° | env. 45000 h/60° | env. 45000 h/60° [ env. 40000 h/40° env. 40000 h/40°

Protection

Impédance O

Sonde thermique :

U, <230 V~; |

<25A~

NS

[ Les pertes supplémentaires dues a une augmentation du courant avec rotor bloqué ne permettent pas de dépasser la température admissible des
enroulements pour la classe d'isolement en question.

Tableau 2.5/2 : Caractéristiques des ventilateurs des DCS 500

Raccordement des ventilateurs des DCS 500

O(L f)r’ (L(L f)rof) 00 iOO H ‘ ‘ ‘ —:r “ H
x2J1l2 I3} xzli o T3lals x2l1 2 3]als Em?pm T‘p\a $9w1 TLQT\QTV\EPETTKTTKE &
T b fishehdee
Ut v wa JwveePE Tk
Me
/

Ventilateur 1 Ventilateur 2

Ventilateur 3

415690V

Tension
380400V

ul-w2
Vi-L2
WI-V2

Tension
380-400 V

Raccordem.
u1-w2
V1-U2
W1-v2

415-690V | U2-V2-W2

w2-\v2-\W\2

Ventilateur 4

Ventilateur5
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DCS 500 designe indistinctement DCS 500 / DCS 5008 / DCF 500

Surveillance du pont de puissance du DCS 500

a.Le pont de puissance des modules en tailles C1 et thermistance est utilisée que pour (a.) et (b.), mais

C2 est surveillé par une sonde a thermistance
CTPisolée électriquement, montée sur le radiateur
égalementisolé électriquement et situé a proximité
des thyristors. Toute variation de la résistance
proportionnelle alatempérature estrelevée et
mesurée par une fonction logicielle de I'appareil. Si
latempérature dépasse une valeur prédéfinie pour
I'appareil, un message d'alarme est affiché. Sila
température continue d'augmenter, un message
de défaut vient alors s'afficher. Cela signifie qu'ily
a détection d'un échauffement excessif de
I'appareil (température et débitd'air de refroidisse-
mentinadéquats, ventilateur défaillant, surcharge
du fait d'un courant trop élevé, etc.).

.Le pont de puissance des modules en taille C3 est
également surveillé par une sonde a thermistance
CTP isolée électriquement, qui est montée sur le
radiateur non isolé (ce dernier comportant un
supportisolant). Le calcul de la résistance et les
actions mises en oeuvre sont identiques a la
description donnée au point (a.).

.Latempérature du pont de puissance des modules
en taille C4 n'est pas surveillée directement par
une sonde a thermistance CTP isolée électrique-
ment. Pour cette taille d'appareil, la méme sonde a

11 2-16

au lieu d'étre montée sur le radiateur, elle se
trouve sur I'enveloppe de lI'appareil dans la zone
de la sortie d'air supérieure. La sonde mesure
donc la chaleur rayonnée du pont de puissance et
toute variation de latempérature et du débit d'air
de refroidissement. Le volume d'air de refroidisse-
ment ne pouvant étre détecté qu'indirectement, un
pressostat différentiel a été ajouté a l'intérieur de
l'appareil.

Toute variation de la résistance proportionnelle a
latempérature est relevée et mesurée par une
fonction logicielle de I'appareil. Silatempérature
dépasse la valeur paramétrée, un message
d'alarme est affiché. Silatempérature continue
d'augmenter, un message de défaut vient alors
s'afficher. La valeur paramétrée ne doit pas étre
supérieure de 10° alatempérature ambiante
admissible.

Le pressostat différentiel compare la pression a
I'intérieur de I'appareil ala pression atmosphérique
normale. Aprés mise en marche du ventilateur et
fermeture de la porte de I'appareil (sans qu'aucune
enveloppe de I'appareil n'ait été démontée), le
pressostat enverra le signal “Refroidissement ok”,
ce qui signifie que le variateur peut passer a I'état
"Validation marche". Il n'est pas nécessaire de
définir de pression différentielle (réglage conseillé :
position centrale).



DCP 500 désigne indistinctement DCP 500 / DCP 5008

Différents types de ventilateurs pour les DCP 500

Type convertisseur Ventilateur Type
DCP 50x-0150-y1 1 W2S 107
DCP 50x-0250-y1 ...

DCP 50%-0350-y1 2 W2S 130
DCP 50x-0540-y1 3 W2E 200
DCS 50x-0875-y1 ...

DCS 50x-1650-y1 4 2X W2E 250

Tableau 2.5/3 : Différents types de ventilateurs des DCP 500

Caractéristiques techniques des ventilateurs des DCP 500

Ventilateur 1 2 3 Caractéris?iques pour
chaque ventilateur
Tension nominale [V] 230; 1~ 230; 1~ 230; 1~ 230; 1~
Tolérance [%] +10/-6 +10/-6 +10/-6 +10/-6
Fréquence [Hz] 50 60 50 60 50 60 50 60
Consommation [W] 19 18 45 40 55 75 160 240
Courant absorbé [A] 0,12 0,11 0,25 0,26 0,26 0,33 0,75 1,08
Courant de blocage [A] <0,25 <0,2 <04 <05 <0,6 <0,7 <16 <21
Débit d'air en soufflage libre[m3/h] 160 180 330 380 670 770 1740 1810
Température ambiante maxi [° C] <60 50 70 <75 55 40

Durée de vie de la graisse

env. 20000 h/35°C

env. 20000 h/35°C

env. 20000 h/35°C

env. 39000 h/35°C,50 Hz
env. 24000 h/35°C, 60 Hz

Protection

Impédance

Impédance

Impédance

Impédance

Tableau 2.5/4 : Caractéristiques des ventilateurs des DCP 500

Raccordement du ventilateur pour les DCP 500

el
X92:|1_ 12 i H X92:11 12
— —
M Me

Ventilateur 1 Ventilateur 2

D2

PW 1001 1 X22:1 |2

Ventilateur 3

Ventilateur 4
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3 Cartes commande
3.1 Carte commande SDCS-CON-1

La carte commande comporte un microprocesseur
80C186 et un circuit

ASIC DC94L01.

Position des cavaliers

S2 f] * Démarrage normal

2EH Démarrage avec
' paramétres initiaux

S3 ZEH * Autorise l'effacement et
la programmation des

,X18 ”1

FPROM (paramétres 1

et systéme) Al
2 Interdit I'effacement et la B1

programmation des X17

mémoires FPROMs

* Préréglage usine

X12
2
1 —
" X13
Fig. 3.1/1 Agencement de la carte X34
commande SDCS-CON-1 |1

1295 [797as

2335

X37 X14

w2
B1
Condensateur

de sauvegarde

Mémoires et sauvegarde

Le logiciel, avec le programme systéme et les para-
métrages, est implanté dans les mémoires Flash
PROM D33 et D34. Différents programmes peuvent
étre téléchargés directement dans ces PROM. Les
applicatifs et les paramétrages sont sauvegardés
danslamémoire Flash PROM D35. Les messages de
défaut et d’alarme sont stockés dans les mémoires
RAM statiques qui comportent un condensateur de
sauvegarde mémoire d'1 F, d’'une autonomie minima-
le de 8 h. etmoyenne de plusieurs jours. |l faut environ
30 min. pour charger le condensateur de sauvegarde.

Fonctions du circuit ASIC

Un circuit ASIC (Application Specific Integrated Cir-

cuit) estun circuitintégré spécialisé quirassemble de

nombreuses fonctions spécifiques en un seul circuit.

Dans le cas du DCS 500, il regroupe la plupart des

fonctions de mesure et de commande, a savoir :

- communication avec la micro-console (RS 485)

- communication avec les excitations RS 485

- mesures

- fonction chien de garde

- commande de la conversion A/N et N/A

- élaboration des impulsions d’allumage des
thyristors

Fonction chien de garde

La carte de commande integre un chien de garde qui

contrdle I'exécution du programme de la carte. Con-

séquence du déclenchement du chien de garde :

- Latension de programmation de la FPROM est
forcée a la valeur basse.

- La commande d’'allumage des thyristors est
réinitialisée et bloquée.

- Les entrées logiques sont forcées a I'état BAS.

- Les sorties analogiques programmables sont
remises a zéro, OV.

190

mémoire
CPU
X21 X11| | D33 D34 O
NNl

ASIC

L ©

X16 B1 2 B1 Xl

. Al X Al

Affichage sept segments

La carte de commande est dotée d’'un affichage sept
segments présentant des informations d’'état sur le
variateur.

s 0,7
Erreur détectée lors de
I'auto-test mémoire ROM

Le programme n'est pas en
cours d'exécution

E°

Fonctionnement normal

Séquence de télécharge-
ment en cours (écriture)

Alarme

L
1l

Affichage sept segments de la carte
SDCS-CON-1

Défaut

o

Fig. 3.1/2

Liaisons série RS 485

La carte de commande comporte deux voies de
liaison série RS 485. La premiéere est réservée a la
commande d’excitation (bornes X16:1...3) et la se-
conde a la micro-console (CDP 310) sur les bornes
X33 ou X34. Les bornes X33 et X34 sont reliées en
paralléle en interne.
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Distribution de I'alimentation auxiliaire

La carte d’alimentation POW-1 (cf. chapitre corres-
pondant) génére différents niveaux de tension dont
certains sonttransmis directement, vialacarte CON 1,
aux cartes qui les utilisent alors que d’autres sont
adaptés avant d’étre transmis.

SDCS- X37: SDCS-CON-1
_ Al2 Pour interface de
POW-1 +48V1 B12 puissance et excitation
AL3 X34:1
+48V2 Pour alimentation entrées logiques +24 V pour RS-485
X33: 1 P
v2av £ -
X37 X37 ‘ +24 V Sortie logique
=1 = Alo, Chien de garde ~ — .
15V 1o —{Régul. > XZAT. 10V 110 mA réf. pour SDCS-I0B-1
Ccable 45y A8 ——{ > B8 |10V /10 mA réf. pour SDCS-I0B-1
plat 26 B8 Al . i
oints imentation pour signaux
P ov A9 de mesure
AGND B9
45V B2.B3, P
—_84.85 Pour processeur SDCS-CON-1 et ses périphériques
ov  A2A3,
L] onp A4AS
BT Défaut U entrée ("0" = 0.k.)
Fig. 3.1/3 Distribution de I'alimentation auxiliaire sur la carte SDCS-CON-1

Surveillance tension d’alimentation
La carte de commande surveille les niveaux de
tension suivants :

Tension d’alimentation +5V +15V |-15V |+24V | +48 V1| +48 V2
Seuil de déclenchement +455V +12,4V|-120V|+19V | +38V | +38V
en sous-tension

Bornes de test X37 B4 / B5| B10 B8 B11l B12 | -------

Les différents niveaux de tension de I'alimentation de
I'électronique sontsurveillés de deux maniéres. D'une
part, un signal de défaut primaire, qui surveille la
tension d’entrée de la carte POW-1 et, d’autre part,
un signal de défaut secondaire qui surveille les ni-
veaux de tension bas. Siun niveau de tension franchit
le seuil, un signal de déclenchement est émis.

Il faut ajouter, par ailleurs, une fonction de surveillan-
ce du5 V. Sile + 5V franchit le seuil de déclenche-
ment, il y aréinitialisation générale. Tous les registres
d’E/S sont forcés a 0 et les impulsions d’allumage
sont interrompues.
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3.2 Carte commande SDCS-CON-2

La carte commande comporte un microprocesseur
80186EM et un circuit ASIC DC94L01.

Position des cavaliers

5V

Non 3
complément.: 2
1

5V

*

24
23
22

12/24v

3 24
mng:
1 22

12124V %

S1 Configuration pour entrées impulsions codeur

13 mA

Differéntielles: 3 24 3 24 3 24
WG gt e
1 22 1 22 1 22

Entree Al2 utilisée pour mesure de
température via sonde CTP

23-24

Voie | Borne 22:23 % ‘

Al2- X3:7

n.f. sur +10V ‘ 22 kQ ->+10V

Gy Initialisation avec préréglages usine;

lire paramétres sur D33
Démarrage normal, lire parameétres sur D35
apres initialisation

S2

=R

N

Réservée mise a jour logiciel (unig. avec circuit
supplém. et un programme PC)

-

|
Il
e o

Position des cavaliers 1-2, 3-4 aléatoire;
7-8 position de repos pour cavalier 5-6

S4 [Ji* Tachy (+ et -) reliée sur AITAC;
X3:4 reliée sur GND
2@5
1| 5

Tachy (+ et -) reliée sur AITAC
2@6
1 5

Position, si SDCS-IOB-3 reliée

x1\

B1 B1
X16
cco00 ﬁAl X2 HAl
Tous les supports sont

conducteurs, reliés & GND (terre) R2716

. Slg 24
© safi: Nz

1 10 1 1 10 1

2335
X37 — X14
T A S2" [ [Tl
2 Condlen7sateu
de sauvegarde
m X33 mémoire
[ S CPU
X18 “1
iE X21 X11 D33 O
Al
B1 21 j
X17 D35
2 X12 ASIC
1 |
,X13 ©)
1] poccd |©
1 s X34

Gris [TxD
V260 =
Bleu |RxD

10 1 8

* Préréglage usine

X3 X4 X5 X6 X7
QOO00O0OLOOVOO0OO00OIVOVOODLOOILOODOOYIVCVLDO0YY

247

\
Fig. 3.2/1 Agencement de la carte commande SDCS-CON-2

Mémaoires et sauvegarde

Le logiciel, avec le programme systéme et les para-
métrages, est implanté dans les mémoires Flash
PROM D33. Différents programmes peuvent étre
téléchargés directement dans ces PROM. Les appli-
catifs et les paramétrages sont sauvegardés dans la
mémoire Flash PROM D35. Les messages de défaut
et d’'alarme sont stockés dans les mémoires RAM
statiques qui comportent un condensateur de sauve-
garde mémoire d'1 F, d’'une autonomie minimale de 8
h. et moyenne de plusieurs jours. Il faut environ 30
min. pour charger le condensateur de sauvegarde.

Fonctions du circuit ASIC

Un circuit ASIC (Application Specific Integrated Cir-

cuit) estun circuitintégré spécialisé quirassemble de

nombreuses fonctions spécifiques en un seul circuit.

Dans le cas du DCS 500, il regroupe la plupart des

fonctions de mesure et de commande, a savoir :

- communication avec la micro-console (RS 485)

- communication avec les excitations RS 485

- mesures

- fonction chien de garde

- commande de la conversion A/N et N/A

- élaboration des impulsions d'allumage des
thyristors

Fonction chien de garde

La carte de commande integre un chien de garde qui
contrble I'exécution du programme de la carte. Con-
séquence du déclenchement du chien de garde :

- FPROM interdite en écriture.

- La commande d’allumage des thyristors est

247

réinitialisée et bloquée.
- Les entrées logiques sont forcées a I'état BAS.
- Les sorties analogiques programmables sont
remises a zéro, OV.

Affichage sept segments

La carte de commande est dotée d'un affichage sept
segments présentant des informations d’état sur le
variateur.

o

,7s 0,7s 0,7s

A
L

Erreur détectée lors de
I'auto-test mémoire ROM

Le programme n'est pas en
cours d'exécution

4jm

Fonctionnement normal

Séquence de télécharge-
ment en cours (écriture)

Alarme

L
1l

Affichage sept segments de la carte
SDCS-CON-2

Défaut

sl

Fig. 3.2/2
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Distribution de I'alimentation auxiliaire

La carte d’alimentation POW-1 (cf. chapitre corres-
pondant) génére différents niveaux de tension dont
certains sont transmis directement, via la carte CON-
2, aux cartes qui les utilisent alors que d'autres sont
adaptés avant d’étre transmis.

SDCS- X37: SDCS-CON-2
_ Al2 Pour interface de
POW-1 *48V1B12 " puissance et excitation X16:4 o4y POXMOAUecOplar
K Eml’mm
+48V2 Al13 Pour alimentation X341 <
entrées logiques @ X33:1 +24V pour RS-485
Rég.
v2av £ -
X37 X37 Chien de garde - {7 +24 V Sortie logique
= = A10 e )
15V 1o —{Régul. > XZ AT 10v 110 mA Source réf.
Cable sy A& " > B8 10V /10 mA Source réf.
plat 26 B8 Al . i
oints imentation pour signaux
P ov A9 de mesure
AGND B9
B2,B3, S
+5V m Pour processeur SDCS-CON-2 et ses périphériques
ov  A2A3,
L] onp A4AS
BT Défaut U entrée ("0" = 0.k.)
Fig. 3.2/3 Distribution de I'alimentation auxiliaire sur la carte SDCS-CON-2

Surveillance tension d’alimentation
La carte de commande surveille les niveaux de ten-
sion suivants :

Tension d’alimentation +5V +15V |-15V | +24V | +48 V1| +48 V2
Seuil de déclenchement +4,55V +12,4V|-120V|+19V | +38V | +38V
en sous-tension

Bornes de test X37 B4 / B5| B10 B8 B11l B12 | -

Les différents niveaux de tension de I'alimentationde  est émis.

puissance de I'électronique sont surveillés de deux
maniéres. D’une part, un signal de défaut primaire,
qui surveille la tension d’entrée de la carte POW-1 et,
d’autre part, un signal de défaut secondaire qui sur-
veille les niveaux de tension bas. Si un niveau de
tension franchit le seuil, un signal de déclenchement

Liaisons série RS 485

La carte de commande comporte deux voies de
liaison série RS 485. La premiére est réservée a la
commande d’excitation (bornes X16:1...3) et la se-
conde a la micro-console (CDP 310) sur les bornes
X33 ou X34. Les bornes X33 et X34 sont reliées en
paralléle en interne.

«—=uP

— TxD/
RxD
RS485
GND
1 5

X16
SESESKSKS)

Raccordement des modules d'excitation
DCF 50x a l'interface de communication
RS485 de la carte SDCS-CON-2.

Fig. 3.2/4

111 3-4

Il faut ajouter, par ailleurs, une fonction de surveillan-
ce du 5 V. Sile + 5V franchit le seuil de déclenche-
ment, ily aréinitialisation générale. Tous les registres
d’E/S sont forcés a 0 et les impulsions d’allumage
sont interrompues.

Voie DDCS intégrée

La carte de commande SDCS-CON-2 comporte une
voie DDCS (Digital Drive Control System - systeme
de commande numérique d'entrainement) pour un
débit maxi de 4 Mb/s. Cette voie (V260) peut notam-
ment étre utilisée pour les modules coupleurs ré-
seau. Les bornes X16:4 et 5 servent a l'alimentation
des modules.

+24 < 150 mA

bleu |bleu
gris | gris
) b

Destination

Fig. 3.2/5 Raccordement de la voie DDCS avec
alimentation & la carte commande SDCS-

CON-2



Raccordement des E/S logiques et analogiques de la carte SDCS-CON-2

SDCS-CON-2
X3:1 | 9020V
2
3 1 Ok
1100k 100
4 } -]
5
. A b
6 22K
- © o +1ov
7 s Ch b
8
-
10 = A P
X4:1
2 b
3 | 0V
4 +10V
5 -10v
6 | OV (AOx)
100u[ 475
7 oo S
8 A k—
9 A T
10 | ov
+/- 1-réel
SL S1 e
X5:1 [ 456 +2aviz s
2 (0] Q o1 m:'J G'IA—
3 1011 12 *24V[7g9 ChBt
4 O Q o+ Q o (:hB-
5 1617 18 +24V[131415 Gz
6 O Q o+ Q o 012_
7 A\D
8 Détection GND
9 Détection puiss. +
10 Source puiss.
- 475k 47.5k £
j —{ xe1 T >
— 2 — A A B>
L 3 4\ 4\ L
— 4 A A b
L | 5 | A A b
1 6 — A A b
S A
— 8 — A A P
9 +48 V/ <50 mA
— 1 10 |
X W,
— F—x7:1 =
— 0 2 -
—— 3 Ak
—— ¢ rr
— 5 A K
— 6 A “
J— 7 A '
8 i OV

Connecteurs des bornes X3: ... X7: et X16: amovibles. Lorsque vous
raccordez les borniers a la carte CON-2, commencez par le connec-
teur de gauche envous assurant qu'ils seront placés sur la carte dans
I'ordre correct et sans espace libre entre eux.

- Réso- Valeur des | Mise a Puis- Plage Remarques
Logiciel . . s
lution entrées/  |'échelle sance de¢ mode
[bit] sorties par cpmmun
+90...270 V
ATAC  12+signe +30...90 V | R 48/ 20V |O000
+8...30 V | logiciel
AL 12+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 20V |[0D0O0
A2 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel #0V |0O0O0O
A3 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 40V (000
A4 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 0V (000
<5*mA Pour une utilisation ext.
<5* mA ex. potentiom. de réf.
ACL 11+signe [-10...0...+10 V| Logiciel | <5* mA
A2 11+signe [-10...0...+10 V| Logiciel | <5* mA
analog. +3 V| fixe <5* mA 3V 2 cour. conv. nom.
Alimentation codeur Remarques
Entrées non isolées
Impédance = 120 Q, si sélectionnée
Fréquence maxi <300 kHz
Lignes de détection pour GND (te(terre) et :ntation
pour compenser les chutes de tension dans le cable|
(uniqg. 5V/12V si codeur ?)
5Vv/ <025 mA* | utilisé). Sélectionnable sur carte POW-1
12V/24V <0,2 mA *
DI1 - P
Valeur Signal défini Remarques
2.2 d'entrée par
DI3
DI4
DI5 0.8V Logiciel A gtat "0"
DIG 16...60 V é état "1"
DI7
DI8
Valeur de Signal défini Remarques
2V sortie par
DO1
DO2
DO3 L. L
DOo4 50 * mA Logiciel Limite de courant pour les
7 sorties = 160 mA
DO5
DO6
DO7

0 temps total

de lissage <2 ms

* protégée des courts-circuits

[J -20...0...+20 mA par résistance externe 500 Q
[ 4...20 mA par J + fonction logicielle
[ Retirez les cavaliers S4:1-2 et 3-4 si la carte SDCS-IOB-3 est utilisée

Fig. 3.2/6 Raccordement aux bornes de la carte SDCS-CON-2
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4 Carte d'alimentation

4.1 Carte d'alimentation SDCS-POW-1

La carte SDCS-POW-1, congue pour les modules
convertisseurs DCS 500, est montée dans le rack
électronique. Cette carte est utilisée dans tous les
types de module, indépendamment de leur gamme
d’intensité ou de tension.

La carte SDCS-POW-1 est une alimentation a décou-
page. Elle génére toutes les tensions c.c. nécessaires
ala carte SDCS-CON-1 et a toutes les autres cartes
electroniques. La tension d’entrée est sélectionnée
au moyen de linterrupteur SW1 (230 V c.a. ou
115V c.a.). La figure ci-dessous montre le position-

nement des cavaliers de sélection de la tension
d’entrée c.a. et de la tension du codeur.

Si une carte commande SDCS-CON-1 avec une
carte d'E/S SDCS-IOB-1, ou une carte commande
SDCS-CON-2 (sans carte d'E/S IOB-3) est utilisée
avec un codeur incrémental pour la mesure de vites-
se, latension d’alimentation de ce codeur devant étre
sélectionnée au moyen des cavaliers X5, X4 et X3.

Sortie relais B3 Tension ca.
e . X96 X99
Position des cavaliers 7 g gl
X3  Sélection tension codeur o8
X4 X5 X4 X3 Détection|
X5 5V=* A A BV i Ny Bornier de secours
Bi BH 524\/ g pour SDCS-POW-1
15V n
12V éiéE 524v oul g =
15v| AH AR BV 3 Potentiel réseau! xgg
15V
24V QHQE E24v non PRSI
(=]
SWH1 Sélection tension c.a. 8 M1
230 V* 115V
] T10
* Préréglage usine (
26 14 a a 15v
xe7[_ ] el BV
1 13 X5 X4 X3%
135

Fig. 4.1/1  Agencement de la carte SDCS-POW-1

Tension d'alimentation c.a.

Tension d'aliment. 115V c.a. 230V c.a.
Tolérance -15%/+10% -15%/+10%
Fréquence 45Hz ..65Hz | 45Hz...65Hz
Consommation 120 VA 120 VA
Pertes de puissance <60 W <60 W
Courant d'appel 20 A/ 20 ms 10A /20 ms
Insensibilité aux min 30 ms min 30 ms
perturbations réseau

Tension d'alim. [+5V* | +15V | +24V +48 V2
Bornes detest | X5B | X3 A X3 B |radiateur T 10

* Le niveau 5 V peut étre mesuré, sile 5V est

sélectionné !

Sortie X96-DO8
Isolée du potentiel par relais (contact n.o.)
Varistance métal-oxyde MOV (275 V)
Calibre des contacts : c.a.: <250 V~/ <3 A~
c.c.: <24 V-/ <3 A-
ou <£115/230 V-/ 0,3 A-)

Bornier de secours

Ces deux bornes servent a accroitre la capacité des
condensateurs, ceci afin d’augmenter le temps d'in-
sensibilité aux perturbations réseau. Des informa-
tions plus détaillées peuvent étre obtenues auprés de
votre représentant ABB.
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5 Interfaces de puissance
5.1 Interface de puissance SDCS-PIN-1x

Cette interface de puissance est utilisée dans les -
modules convertisseurs en taille C1. Elle existe en
deux versions: -
- SDCS-PIN-11 pour les convertisseurs 25 A, 50 A
et 75 A sous 500 V -
- SDCS-PIN-12 pour les convertisseurs 50 A sous
600 V.

La carte SDCS-PIN-1x comporte:

- les circuits d'impulsions d’allumage et les transfor-
mateurs d'impulsions

- la mesure du courant d’induit via des transforma-
teurs de courant

- le circuit d’extinction pour la protection des thyris-
tors (constitué de circuits RC et de varistances
métal-oxyde (MOV))

la mesure de tension c.a. et c.c. d'impédance
élevée

lamesure de latempérature du radiateur par sonde
CTP

la mise a I'échelle du courant nominal, détection
courant nul et configuration matérielle par résistan-
ces

Lorsque la carte SDCS-PIN-11 est installée dans
un DCF50x-0025...0075, les résistances R113,
R116 et R119 ne sont pas insérées

Nota :
Si cette carte est utilisée comme carte de rechange
pour un DCF50x-.... , les résistances (R=0 Q)

doivent alors étre retirées.

265
W82 W81 W80
e SDCS-PIN-1X
1 & T14 T21,T13  T26,T16 T23 T15 T22 T12 T25

T11 T24

o™ |
o

ELIETLITY TF T

Potentiel réseau !
N
[ee)
— Cane  BUL Crus WUl g1 °
R119
R115 R112
e
x22 v LU LU L LI
W10 .
|~ X12 1
[ ]
CTP |[! 1
WigwWiT s i S
: S
 tOu Qu Ow Om Ow
X121(GND) ﬂ
X122(IACT)
Fig. 5.1/1 Agencement de la carte SDCS-PIN-1x.
Type de carte PIN 11 PIN 12 Carte de réserve (piéce de rechange) :
Rapport de transformation de couran 1500:1 1500:1 - préréglage usine: tous les cavaliers W10-
Tension nominale maxi [V] 500 500 500 600 W82 sont configurés 66—
Courant nominal [A] 25 50 50 - vérifiez que les réglages sont corrects
W10 2Q=0X9:4Q= oc—o - - - pour le type de convertisseur

W15 |Détection courant nul cXo | eXo

W17  |Mise & léchelle cour. nom.] cXo | 6—©

W18  |Mise & léchelle cour. nom.| o | &Xo

W80  |Configur. par résistances | oXXo | )Xo

W81  |Configur. par résistances | CXo© 6—o

W82 |Configur. par résistances | 6—° | 0—9O

I P
X

Tableau 5.1/1 Réglages de la carte SDCS-PIN-1x lorsqu’un
convertisseur DCS en est pré-équipé par ABB
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5.2

Interface de puissance SDCS-PIN-2x

Cette interface de puissance est utilisée dans les

modules convertisseurs DCS 500 en tailles C1 et C2.

Elle existe en plusieurs versions, a savoir :

- SDCS-PIN-21 pour les convertisseurs 100 A a
350 A sous 500V

- SDCS-PIN-22 pour les convertisseurs 450 A a
520 A sous 500V

- SDCS-PIN-23 pour les convertisseurs 110 A a
270 A sous 600V

- SDCS-PIN-24 pour les convertisseurs 450 A sous
600 V

- SDCS-PIN-25 pour les convertisseurs 700 A sous
500 V

Sur la carte SDCS-PIN-24, les résistances R112,
R114 et R116 comportent des varistances métal-
oxyde (MQV) ; sur toutes les autres cartes, il s'agit de
résistances 0-W

La carte SDCS-PIN-2x comporte :

- les circuits d'impulsions d'allumage et les transfor-
mateurs d'impulsions

- la mesure du courant d’induit

- le circuit d’extinction pour la protection des thyris-
tors (constitué de circuits RC et de varistances
métal-oxyde (MOV))

- la mesure de tension c.a. et c.c. d'impédance
élevée

- la mise a I'échelle du courant nominal, détection
courant nul et configuration matérielle par résistan-
ces

- lamesure de latempérature du radiateur par sonde
CTP

- des fusibles de protection contre les surtensions et
mesure de tension

- Lorsque la carte SDCS-PIN-21 est installée dans
un DCF50x-0100...0520, les composants R112,
R114 et R116 ne sont pas insérés

Nota :
Si la carte est utilisée comme carte de rechange
dans un DCF50x-.... , les composants (R = résis-

tances 0 Q ou varistances métal-oxyde MOV) doi-
vent étre retirés.

Carte de réserve (piece de rechange)

La partie puissance est protégée par des circuits RC
et des varistances métal-oxyde (MOV). Les circuits
d’extinction sontraccordés directementen parallele a
chaque thyristor sans fusible intermédiaire. Les
varistances sont, par ailleurs, raccordées entre les
phases et protégées par les fusibles F101 4 F103. La
mesure de la tension c.a. est réalisée en aval du
fusible.

Référence fusible : Bussmann KTK-R-6A (600V)

253
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Fig. 5.2/1 Agencement de la carte SDCS-PIN-2x.
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Convertisseurs 2-Q

Type de carte PIN 21 PIN 22 PIN 23 PIN 24 | PIN 25
Rapport de transf. de courant 1000:1 600:1 1000:1 600:1 | 2330:1
Tension nominale [V] 500 500 500 500 500 500 500 600 600 600 500
Courant nominal [A] 100 125 180 225 315 405 470 100 245 405 700
W10  |sélection 2-Q/4-Q oXo | oXo | oXo | oXo | oXo | oXo | oXo | oXo | oXo | oXe | oXe
W15  |Détection courant nul cXo | cXo | cXo | cXo | oo | oo | o] Xo | cXo| c—o]| c—o
W17  |Mise aléchelle cour. nom]| X0 | cXo | cXo | oXo | c—o | cXo | c—o | cXo | cXo | eXo | e—o
W18  |Mise al'échellecour.nom| cXo | cXo | oo | c—o [ cXo | oo | cXo | cXo | c—o | c—o | cXo
W19  |Mise aléchelle cour.nom]| cXo | cXo | gXo | c—o0 | c—o | cXo | cXo | cXo | c—o | cXo | e—o
W20  |Mise aléchellecour.nom| cXo | c—o | oXo | oXo [ cXo | c—o | cXo | cXo | c—o | c—o | oXo
W21  |Mise al¢chelle cour. nom]| X0 | cXo | cXo | oXo | c—o | cXo | c—o | cXo | cXo | cXo | oXeo
W22  |Mise aléchellecour.nom| cXo | c—o | oXo | c—o [ c—o | oo | cXo | cXo | c—o | c—o | cXo
W80  |Configur. par résistances | c—0 | cXo | cXo | c—o0 | cXo | cXo | o | cXo | eXo | c—o | c—0
W81  |Configur. par résistances | c—0 | c—0 | c—0 | oXo | cXo | c—o0 | cXo | c—o | cXo | oXo | oXo
W82  |Configur. par résistances | X6 | c—o | X0 | c—o | c—o | c—wo | o] c—wo]| o] c—o]| c——o
Tableau 5.2/1 Réglages de la carte SDCS-PIN-2x pour les convertisseurs fonctionnant en

2 quadrants lorsqu’un convertisseur DCS en est pré-équipé par ABB
Convertisseurs 4-Q
Type de carte PIN 21 PIN 22 PIN 23 PIN 24 | PIN 25
Rapport de transf. de courant 1000:1 600:1 1000:1 600:1 | 2330:1
Tension nominale [V] 500 500 500 500 500 500 500 600 600 600 500
Courant nominal [A] 100 140 200 250 350 450 520 110 270 450 700
W10 Sélection 2-Q/4-Q c—o c—o c—o c—o c—o c—o c—o 6—o 6—o 6—o 6—o
W15  |Détection courant nul cXo | cXo | cXo | cXeo|eo|loeo|cwo|cXo| o] 6O | O
W17  |Mise al'échelle cour.nom| cXo | cXo | oXo | oXo [ c—o | cXo | c—o | cXo | c—o | cXo | c—o
W18  |Mise aléchellecour.nom| cXo | cXo | c—o0 | c—0 | c—o0 | c—o | cXo | cXo | cXo | c—o | cXo
W19  |Mise aléchellecour.nom| cXo | c—o | oXo | c—o [ cXo | oo | co | cXo | cXo | c—o | c—0
W20  |Mise aléchellecour.nom] cXo | cXo | c—o0 | oo | cXo | c—o | c—o | cXo | cXo | c—0 | cXo
W21  |Mise & léchelle cour.nom| OXo | oXO | X0 | 60 | 00 | -0 | cXo | 6o | 6-0 | 00 | 6Xo
W22  |Mise & l'¢chelle cour. nom] X0 | cXo | oXo | oXo | cXo | cXo | cXo | oXo | cXo | cXo | oXo
W80  |Configur. par résistances | c—0 | cXo | oXo | c—o0 | gXo | cXo | c—o | cXo | gXo | c—0 | c—0
W81  |Configur. par résistances | c—0 | c—o0 | c—0 | cXo | cXo | c—o | cXo | c—o | cXo | cXo | cXo
W82  |Configur. par résistances | cXo | c—o | X0 | o | c—o | o | o]l o] o] c—o]| c—0

Tableau 5.2/2 Réglages de la carte SDCS-PIN-2x pour les convertisseurs fonctionnant en
4 quadrants lorsqu’un convertisseur DCS en est pré-équipé par ABB

Carte de réserve (piece de rechange)
- préréglage usine : tous les cavaliers W10-W82 sont configurés o—o
- vérifiez que les réglages sont corrects pour le type de convertisseur
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5.3 Carte configuration puissance SDCS-PIR-21

Cette carte ne comporte que des résistances desti-
nées a renforcer la puissance du circuit d’extinction ;
elle est raccordée électriquement par des écrous

métalliques.

Lacarte SDCS-PIR-21 est utilisée avec les interfaces

de puissance suivantes :
- SDCS-PIN-22 450 A /520 A sous 500 V
- SDCS-PIN-24 450 A sous 600 V

210

()pP104

P103

O

S

X102

() P102

SS-PIR-21 |

H X101

() P100

 P101

X100 ——

80

ATTENTION : La carte est entierement au potentiel réseau

Figure 5.3/1  Agencement de la carte SDCS-PIR-21

ment.

Siun convertisseur 700 A est utilisé, la puissance du
circuit d’extinction sera renforcée par les résistan-
ces et les condensateurs montés et reliés séparé-

I 5-4



5.4 Interface de puissance SDCS-PIN 41/SDCS-PIN-5x

L'interface de puissance des modules convertisseurs  Les figures ci-dessous illustrent les différentes possi-
en tailles C3 et C4 de 900 A 2 5150 A est constituée  pilités de raccordement entre les cartes SDCS-PIN-
de deux cartes, a savoir, la carte de mesure SDCS- 41 et SDCS-PIN-5x en fonction de I'application (2 ou
PIN-5x et la carte d’'allumage SDCS-PIN-41. ll existe 4 quadrants) et de la taille du module.

différentes versions de la carte SDCS-PIN-5x:
SDCS-PIN-51 pour convertisseurs alim. en >500 V
SDCS-PIN-52 pour convertisseurs alim. en <500 V.

,: ; X22 X122 X23 X24 X25 V14 V11 V16 V13 V12 V15
18] | =355 o] =] = o] o o o o o
i 8 C— Crc—3 C— Cc— C— Ct—
i a
[ ° — 3 v 0 ow o
{ [ I B T4 T1 T6 T3 T2 T5
i [N N ! NEERY)
{ - — X X X
i X — 2 |X e Y e s |
i = N - e
i 0 n — i
L =3 soCsPiNsx ] ] %] spcs-piN-41 X
‘\\ [ ﬂ
] ™| |- — H - —
i — - 0 - N < ™
: —na |X| X < < < X
Fig. 5.4/1 Fonctionnement en 2 quadrants , pas de thyristors en parallele - module taille C3/C4
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r 1 1 1 1 1 JU
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w0 C— C— Cc— C— C— Cc— j
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v > [
{ ~ ~ 4 49 3 o )
i - — X X X X 9
i x =) > e s s s 2
1 = [N 1) 1) X
i » 0 et et -
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Voo™ [ IR — — ] —
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Fig. 5.4/2 Fonctionnement en 4 quadrants , pas de thyristors en parallele - module taille C3
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Fig. 5.4/3 Fonctionnement en 4 quadrants , pas de thyristors en parallele - module taille C4
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Nota

Pour une carte de re-
change, veuillez
n'utiliser que la carte
SDCS-PIN-51!

Carte d'allumage SDCS-PIN-41

270

= C3

Plgs © Blg2
= C2

© [ Alca Ble1 © Clcs
= C4 = Cl = C6
Potentiet

EWIiN i

Fles ©
= C5
g La carte comporte six
Y transformateurs d'impul-
TS = sions avec amplifica-

SDCS-PIN-41

H X113
O

teurs.
X213

Fig. 5.4/4

Carte de mesure SDCS-PIN-5x

Cette carte est toujours utilisée avec la carte SDCS-
PIN-41. Elle comporte tous les circuits nécessaires a
la mesure de courant, de tension et de température
ainsi que pour la configuration matérielle.

Le courant est mesuré par des transformateurs de
courant cOté réseau ; il est redressé par un pont de
diodes et mis a I'échelle par des résistances de
charge a 1,5 V comme courant nominal. Le retour
courant est ajusté en enlevant les résistances (R1 a
R21) de la carte conformément aux tableaux de
configuration. Les résistances R22 a R26 serventala
détection courant nul. Ces résistances sont enlevées
conformément & un deuxieme tableau.

Lestensions (U1, V1, W1, C1(+) et D1(-)) sont mesu-
rées en utilisant des séries de résistances a impé-
dance élevée. La mise aI'échelle de la tension c.a. et
c.c. estréalisée par mise sous tension de résistances

w5 Potentiel réseau !/ CTP ﬁ

Agencement de la carte d’allumage SDCS-PIN-41

de 1 Mohm (= vous retirez les fils court-circuiteurs,
représentés par une résistance de faible impédance).
Pour la mesure de tension, 5 séries de résistances
sont utilisées :
Ul: wWliaws
V1i: W6awill
W1: W12 awie

W17 a w21
W22 a W26

Cl(+):
D1(-):

Si une adaptation de tension est nécessaire, les 5
séries de résistances doivent étre configurées de la
méme maniere.

Siune isolation galvanique est nécessaire, nous vous
invitons a contacter votre représentant ABB.

Nota ! Les signaux de tension réelle sur U1, V1, W1,
C1(+) et D1(-) du circuit principal ne sont pas isolés
galvaniquement de la carte commande.

cf. schéma Supports
partie puissance conducteurs

il

L
©Ul W5 W4 W3 w2 Wl i@ %xﬁuz lﬁ_zlm ! X24H12 L xzs@z @
= = = = = = 1 33 3E4 Dewux CTP RL ... R21
VI wit we  ws o w7 we i 2 et U T
= - I - I I C——— = W10 W70 W71 W72 111 1 £ R22
8 1 wie wis  wi4  wi3 wi2 S0 e we w2 X13 xa13 xa13 =
— g — 3 . = ! B0 wel Wez %:gg§ R26
H 3
Gl w0 wis wpp_wyr : by
: ot laf lan o g 2%
Supports DI wes wes wee wam owe a0 (2 2020 |50 &
; | .
Isolants 1© SDCS-PIN-51 :© @
< 305
Fig. 5.4/5 Agencement de la carte SDCS-PIN-51 pour les convertisseurs de tension réseau >500 V
\ \
@Ul |© X22 ><122 llﬁ_z.(zsﬂlz 1l£_2.<24H12 %(25@2 @
= —— —— — —[c——s 352 .......
woo o g s w2 AN
N —Fr 1+ =
w1 e ﬂ WEO WBL WE2 X8 xass ER2<3
&77777:5 e e e
¢ i b [
. IREIREIREIRED sz st
S af L RY Y YR
[ ]
© SDCS-PIN-52 ;© @]
Figure 5.4/6  Agencement de la carte SDCS-PIN-52 pour les convertisseurs de tension réseau <500 V
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Configuration des résistances

pour le courant

Taille module C3 C4

Rapport de transf. de courant 2500:1 4000:1

Courant nominal [A] 900 | 1200 | 1500 | 2000 | 2050 | 2500 | 2650 | 3200 | 3300 | 4000 | 4750 | 5150
R1-R4 18Q [CanSN NCanSN NN NCn SN HCn SN HCon SN HCan SN MO N MO SN B Con SN I Con SN M)
R5 18Q CXO |60 |00 |00O0O|60O[6C0O|60O|6—0O|60©|060O
R6 18 Q cXo|cXeo|c—o|c—o|oc—o|c—o || |c—o|c—o | o | c—o
R7 18Q Mo |aXe |00 |00 X |00 |0 |0 |00 |60 |c—© | O
R8 18Q E NXo|cXo | Xo|o—o| XX | X |o—o|o—o|o—w|o—o]|c—»
R9 18 Q § SXo | X | Xo|oo| X s | |o—o|c—ow|o—o|o—w|c——m
RIO [18Q | o [cXe|cxe|cxe|oXe|oxe|sxe|sxe|sxe|axe|o oo oo o
RI1  [18Q | £ [coXeo|coXe|oxXe|cXe|cxe|cxe|cxe|oxe|oxXe|o—o|o—o]|c—o
RI2 180 | £ [cxeo[oXe|oxe|oXe|axe|oxXe|axe|[oxXe | axe|[o oo oo o
RI3 |18 | 3 [coXo|cxe|cxe|oXe|oxe|[oxXe|[oxXe|cxe|oxe|oXe o= oo
R14 (180 |3 [oxo|[oxe|oxe|cXe|oxe | oxXe | oxe|oxe|aXe|aXe oo oo
RI5  |180 oXo | oXo | oxo | oxe | oo | oXo [ oXe | oxe | oxe | oxe | oo | oo
RI6  |180 oXo | oo | oxo | oxe | oo | X | oo | oo | oXe | oxe | oo | oo
R17 _ [330 oXo oo | oxe| oo Xe|aXe [oo|o-o|o—o|aXe|aXe | aXe
R18  [680 oo | oXe | oXeo | oXe [ oXe oo oo axXe | oo oXe | aXe oo
R19 120 Q N | GO |00 | X |00 |60 |coO|cXeo|cXeo|cXKe | 6|60
R20 270 Q c—oe|ceo|lc—o|c—ow|Xe|c—oe|cXe|oco|cmwm|NKe | oo | X
R21 _ [5600Q X | oxe [ exe [ oo oo [c—=o|cxe |exXe [0 [ xe [e—o|c—o
R22 47 Q c—o|locow|cow|oco|oo|locow|cow|ocow|oco|lco || oo
R23 47 Q SZ |cXeo|ce|o—o|c—o|cXe|c—o|cw|c—ew|c—w|lc—eo|c—wo|c—wo
R4 [47Q | §5 [oXo|oxo | Xeo [ oxe | oxe | oxe | oxe | oxe [ exe [o—o|e—o]o—o
R5  [470 | 83 [oXo|oxXe | oXe | oXe | oxXe [oxe [ sxe [ oo | oxe oo [exe [0 ©
R26 100 Q NXo | C—O | Xo |00 |00 | X |eXo | -0 | 0—0O | aXeo | 0O | X
Configuration des résistances  pour le courant

Taille module C3 C4

Plage de tension [V] 220 -500 | 510-690 | 220-500 | 510 - 600 | 610 - 690 | 700 - 790 | 800 - 900 {910 - 1000
W1, 6, 12, 17, 22 0—0 o 6—o oXo oXo eXo eXo &Y4s)
W2, 7, 13, 18, 23 6—oO OXo 6—oO 6—oO oXo oXo aXo aXo
W3, 8, 14, 19, 24 6—© 6—© o—o© —o —o Xo Xo Xo
W4, 9, 15, 20, 25 o—o o—o —o —o o—0O o—0 o o
W5, 11, 16, 21, 26 —o 6—0 6—O 6—O 0—0 0—0 0—0 o
Configuration des résistances  pour la taille module

Courant [A] 900 1200 1500 2000 900 1500 > 2000 *

Tension maxi [V] 500 500 500 500 600/690 600/690

W70 —o —o —o —o oXo oXo —o

W71 0—o 0—o 0—o 0—o 0—o 0—o 0—o

W72 0—o 0—o 0—o 0—o 0—o 0—o 0—o

W80 Mo o—o oo o—o oo oXo o—o

W81 oo oo oo oo oo Xo —o

W82 o0—o o0—o o0—o Ko o0—o o0—o o0—o

w83 c—0 c—0 c—0 c—0 0—0 6—o 6—o

* Voir description du logiciel

Configuration pour la sonde thermique

R 57 comme capteur temp. pour C3, C4-2Q, C4-4Q

S3 40 O3
2lO—0)1

Configuration fonctionnement 2Q -4 Q

2Q

4Q

W10

SXo

66—

Tableau 5.4/1 Réglages de la carte SDCS-PIN-51

lorsqu’un convertisseur DCS 500 en
est pré-équipé par ABB

Carte de réserve (piece de rechange)
- préréglage usine : tous les cavaliers Wxx, Rxx sont configurés 6—©
- vérifiez que les réglages sont corrects pour le type de convertisseur
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5.5 Interface de puissance PG 63x0

L'interface de puissance PG 63x0 est utilisée dansles
convertisseurs DCP50x. Elle existe en deux versions

- PG 6320 pour convertisseurs 90 A a 150 A
sous 400/500 V

- PG 6330 pour convertisseurs 250 A a 540 A
sous 400/500 V

La carte PG 63x0 comporte :

- les circuits d'impulsions d'allumage et les transfor-
mateurs d'impulsions

- la mesure du courant d'induit via des transforma-
teurs de courant

- le circuit d'extinction pour la protection des thyris-
tors (constitué de circuits RC et de varistances
métal-oxyde (MOV))

- la mesure de tension c.a. et c.c. dimpédance
élevée

- lamesure de latempérature du radiateur par sonde
CTP

- la mise a I'échelle du courant nominal, détection
courant nul et configuration matérielle par résistan-
ces

- des fusibles pour la protection contre les surten-
sions et la mesure de la tension

Carte de réserve (piece de rechange)

La partie puissance est protégée par des circuits RC
et des varistances métal-oxyde (MOV). Les circuits
d'extinction sontraccordés directementen paralléle a
chaque thyristor sans fusible intermédiaire. Les
varistances sont, par ailleurs, raccordées entre les
phases et protégées par les fusibles F101 a F 103. La
mesure de la tension c.a. est réalisée en aval du
fusible.

Référence fusible : Bussmann KTK-R-6A (600V)

253
7 [
I I
— S
[— \ \
1 \ \
[
T11 ‘ : 114
T24 T21
1 1
2 2
3 x93.1[] Xe32[]  x93.3[] —] 3 3
T15 T12 -
X4 — N ™ X5
T22| Iy N N T25
LL LL Lo L
... | T13 ) ) LECH
I
| X22 | R201 R202 )
T26 R203 . T23
i PG 63x0 Potentiel
CTP - -I-I-I-II X réseaul
H :
= 2 : i +{ R18 |6 818
R13 R14 : I 8 R17 & 8 R19 }@ RIS
L] L

Fig. 5.5/1 Agencement de la carte d'interface PG 63x0.
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Convertisseurs 2-Q

Type de carte PG 6320 PG 6330
Rapport de trans. de courant 1500:1 1000:1 500:1
Tension nominal [V] 400/500 | 400/500 | 400/500 | 400/500 | 400/500
Courant nominal [A] 80 140 235 320 500
Résistance de charge [Q] 150 100 100 100 100
Détection courant nul R15[Q] 470 220 100 68 27
Mise & I'échelle courant nom. R17 [Q] 39,2 47,5 10 10 4,7
Mise & I'échelle courant nom. R18 [Q] - 47,5 22,1 10 4,7
Mise & I'échelle courant nom. R19 [Q] - 100 560 - 4,7
Config. par résistance R13[Q] 1500

Config. par résistance R14 [Q] 1500

Courant nominal [P517] [A] 80 | 140 235 | 320 | 500
Tension nominal [P518] [V] 500

Temp. radiateur maxi [P519] [°C] 88 | 67 73 | 74 | 75
Type convertisseur [P520] 4

Nombre de guadrants [P521] 1 | 1 1 | 1 | 1

Tableau 5.5/1 Réglages de la carte PG 63x0 pour les convertisseurs fonctionnant en 2 quadrants
lorsqu'un convertisseur DCP en est pré-équipé par ABB.

Convertisseurs 4-Q

Type de carte PG 6320 PG 6330
Rapport de trans. de courant 1500:1 1000:1 500:1
Tension nominal [V] 400/500 | 400/500 | 400/500 | 400/500 | 400/500
Courant nominal [A] 90 150 250 350 540
Résistance de charge [Q] 150 100 100 100 100
Détection courant nul R15 [Q] 470 220 100 68 22
Mise & I'échelle courant nom. R17 [Q] 33,2 33,2 10 10 3,3
Mise & I'échelle courant nom. R18 [Q] - 39,2 33,2 10 3,3
Mise a I'échelle courant nom. R19 [Q] - 1000 39,2 47,5 12
Config. par résistance R13[Q] 1500

Config. par résistance R14 [Q] 1500

Courant nominal [P517] [A] 90 [ 150 250 | 350 | 540
Tension nominal [P518] [V] 500

Temp. radiateur maxi [P519] [°C] 92 | 69 76 | 79 | 78
Type convertisseur [P520] 4

Nombre de guadrants [P521] 4 | 4 4 | 4 | 4

Tableau 5.5/2 Réglages de la carte PG 63x0 pour les convertisseurs fonctionnant en 4 quadrants
lorsqu'un convertisseur DCP en est pré-équipé par ABB.

Carte PG de réserve (piece de rechange) :
- Préréglage usine : aucun
- Vérifiez que les réglages sont corrects pour le type de convertisseur
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5.6 Carte configuration puissance PU 6001

Cette carte ne comporte que des résistances et des
condensateurs destinés a renforcer la puissance du
circuit d’extinction ; elle est raccordée électrique-
ment par des écrous métalliques.

La carte PU 6001 est utilisée avec linterface de
puissance PG 6330 pour les DCP en 540 A.

210

—— [ |= :

60

PU 6001
O

Attention : La carte est entierement au potentiel réseau

Fig. 5.6/1 Agencement de la carte PU 6001
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5.7 Interface de puissance PG 73x2

L'interface de puissance PG 73x2 est utilisée dans les  La carte PG 73x2 comporte :

convertisseurs DCP50x. Elle existe en deux versions : - les circuits d'impulsions d'allumage et les transfor-
- PG 7302 pour convertisseurs 4 Q 875 A 41650 A sous mateurs d'impulsions

400/500 V - la mesure du courant d'induit
- PG 7352 pour convertisseurs2Q 875Aa1650Asous - la mesure des tensions c.a. et c.c. dimpédance

400/500 V élevée
- lamise al'échelle du courant nominal, détection du
courant nul et configuration matérielle par résistan-
ces
- linterface avec la mesure de la température du
radiateur (surveillance courant ventilateur)

475
— — = — =3 s B e I s — =3
K11 G11 K24 G24 K21 G21 K14 Gl14 K13 G113 K26 G26 K23 G23

i
[ ]
8 m
[ ]
[ ]
1 T11 T24 T21 T14 T13
A LI L1 ) Tope
9[fcol|8 V210 D ; r
00 R13 R14 fJ 0T ® - .
8 e i :
Slx12 X2 Potentiel i
1609l RIS ——1yp, 1 réseau Tememems
: t 5 i
— .
Courant ventilateur
I o | — /3 I o | o o I o |
K16 G16 K15 G15 K22 G22 K25 G25 K12 Gi2
o
T16 T15 T22 T25 T12 @

X93.1 X93.3

PG 73x2 I

X93.2

Fig. 5.7/1 Agencement de la carte PG 73x2.

Carte de réserve (piece de rechange)

La partie puissance est protégée par un circuit RC et
un circuit d'extinction, ce dernier étant protégé par les
fusibles F71, F72 et F73. Lamesure de la tension c.a.
est réalisée en aval du fusible.

Référence fusible : Ferraz 25 A/660 V ;
Type 6,621 CP URD 22.58 Q/25
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Convertisseurs 2-Q

Type de carte PG 7352
Rapport de trans. de courant 1200:1 1500:1
Tension nominal [V] 400/500 | 400/500 | 400/500
Courant nominal [A] 950 1180 1750
Résistance de charge [Q] 5 5 5
Détection courant nul R15[Q] 22 22 22
Mise & I'échelle courant nom. R17 [Q] 3,3 3,3 4,7
Mise & I'échelle courant nom. R18 [Q] 47,5 10 12
Mise & I'échelle courant nom. R19 [Q] 150 18 12
Config. par résistance R13[Q] 1500

Config. par résistance R14 [Q] 1500

Courant nominal [P517] [A] 950 | 1180 | 1750
Tension nominal [P518] [V] 500

Temp. radiateur maxi [P519] [°C] 100 | 100 | 100
Type convertisseur [P520] 4

Nombre de quadrants [P521] 1 | 1 | 1

Tableau 5.7/1 Réglages de la carte PG 7352 pour les convertisseurs fonctionnant en 2 quadrants

lorsqu'un convertisseur DCP en est pré-équipé par ABB.

Convertisseurs 4-Q

Type de carte PG 7302
Rapport de trans. de courant 1200:1 1500:1
Tension nominal [V] 400/500 | 400/500 | 400/500
Courant nominal [A] 875 1100 1650
Résistance de charge [Q] 5 5 5
Détection courant nul R15[Q] 22 22 22
Mise & I'échelle courant nom. R17 [Q] 4,7 3,3 3,3
Mise a I'échelle courant nom. R18 [Q] 22,1 10 4,7
Mise & I'échelle courant nom. R19 [Q] 33,2 120 56
Config. par résistance R13[Q] 1500

Config. par résistance R14 [Q] 1500

Courant nominal [P517] [A] 875 | 1100 | 1650
Tension nominal [P518] [V] 500

Temp. radiateur maxi [P519] [°C] 100 | 100 | 100
Type convertisseur [P520] 4

Nombre de quadrants [P521] 4 | 4 | 4

Tableau 5.7/2 Réglages de la carte PG 7352 pour les convertisseurs fonctionnant en 4 quadrants

lorsqu'un convertisseur DCP en est pré-équipé par ABB.

- Préréglage usine : aucun

Carte PG de réserve (piece de rechange) :

- Vérifiez que les réglages sont corrects pour le type de convertisseur
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6 Cartes d'E/S logiques et analogiques

Pour I'interfacage entre un APl et un DCS 500 in-
tégrant une carte commande SDCS-CON-1, deux
solutions s’offrent a 'utilisateur. La premiéere consi-
ste a utiliser la carte SDCS-IOB-1, qui peut étre
montée a l'intérieur du module convertisseur. La
seconde suppose ['utilisation de deux cartes,

E/S analogiques :
standards

E/S logiques :

Xiz: non isolées
Entrée codeur :
non isolée

SDCS-CON-1

Fig. 6/1 E/S via SDCS-IOB-1

Un convertisseur avec la carte commande
SDCS-CON-2 peut étre raccordé a un dispositif de
commande selon 4 méthodes différentes via des E/
S analogiques et logiques. Une seule méthode

E/S analogiques :

SDCS-CON-2

standards

E/S logiques :
non |'solees

Entrée codeur :

non isolée

X2 e X

X5: X6

X3: X4: X7:

Fig. 6/3 E/S via SDCS-CON-2

E/S analogiques :

nbre accru d'entrées
E/S logiques :

X17: non isolées

Entrée codeur :

isolée

Source de courant pour :
sonde PT100/CTP

SDCS-CON-2

Fig. 6/5 E/S via SDCS-CON-2 et SDCS-10B-3

SDCS-I0B2x et SDCS-IOB-3. Lorsque cette solu-
tion est retenue, les deux cartes sont obligatoire-
ment montées a I'extérieur du convertisseur. De
plus, vous pouvez accroitre le nombre d'E/S en
ajoutant la carte SDCS-IOE-1.

E/S analogiques :

gnaux visualisé sur LED
Source de courant pour :
Sonde PT100/CTP

SDCS-I0B-3 SDCS-IOB-2

KedunesusgRdeaasadayAaaRaasaay

Fig. 6/2 E/S via SDCS-IOB-2 et SDCS-IOB-3

n'est possible a la fois (Description des E/S, cf.
section SDCS-CON-2). De plus, vous pouvez ac-
croitre le nombre d'E/S en ajoutant la carte SDCS-
IOE-1.

E/S analogiques :
standards

E/S logiques :

xar: Toutes isolées par opto-
coupleur/relais ; état des
signaux visualisé sur LED

SDCS-CON-2

Fig. 6/4 E/S via SDCS-CON-2 et SDCS-IOB-2

E/S analogiques :
nbre accru d'entrées
E/S logiques :

SDCS-CON-2

pleur/relais, état des si-

gnaux visualisé sur LED
Source de courant pour:
sonde PT100/CTP

Fig. 6/6 E/S via SDCS-IOB-2 et SDCS-I0B-3
11 6-1

SDCS-CON-1 Nbre accru d'entrées
E/S logiques :
X17: toutes isolées par optocou-
= pleur/relais ; état des si-

X1z: toutes isolées par optocou-

Avec la carte
commande
SDCS-CON-1

Avec la carte
commande
SDCS-CON-2



6.1 Carte d'E/S logiques et analogiques SDCS-10B-1

La carte SDCS-IOB-1 peut étre montée a l'intérieur
d'un module convertisseur doté de la carte com-

mande SDCS-CON-1.

La carte SDCS-IOB-1 compte 8 entrées logiques,

7 sorties logiques, 5 entrées analogiques y com-
pris une interface pour une dynamo tachymétrique,
2 sorties analogiques, une sortie analogique non
configurable, image du courant moteur et une in-

terface pour un codeur incrémental.

SDCS-CON-1

Fig. 6.1/1 E/S via SDCS-IOB-1

Position des cavaliers
S1 Configuration pour entrées impulsions codeur
Non complément.:5V * 12/24V
3 24 3 24
2 23 2 23
1 22 1 22
Differéntielles: 5V 12/24V * 13 mA
3 24 3 24 3 24|
2 23 2 23 2 23
1 22 1 22 1 22
Entree AI2 utilisée pour mesure de
température via sonde CTP
Voie | Borne 22-23 * 23-24
Al2- X3:7 n.f.sur +10V | 22 kQ ->+10V
* Préréglage usine
X2 X1
Tous les supports sont SDCS-/0B-1
conducteurs (5 mm)
R48
3 24
1 22
1 10 1 10 1 10 1 10 1 8

X4
00000 O

X6
OO0V O

OB o

55

247

Fig. 6.1/2 Carte SDCS-10B-1 : agencement et positionnement des cavaliers
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- Réso- Valeurs des | Mise a Puis-  |Plage Remarques
- - . -1 Logiciel:
SDCS_ 10B-1 SDCS-CON-1 S lution entrées/  ['échelle sance de¢ mode
X3:1 Mﬂ [bit] sorties par cpommun
2 - )- ¢
3 L e ﬁ RA48 100k 100k +90...270 V
N ﬁi@ o000 AITAC  12+signe | +30..90 V R 48/ 20V (000
4 = +8...30 V | logiciel
5
5 L ‘ A }" All 12+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 20V |000
- 022K L10v
s $1:23-24 ‘ A b AR 11+signe [-10...0...+10 V| Logiciel +40V ooad
9 . ‘ A ‘9 Al3 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 0V |000
10
x4:1 A ‘9 Ald 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel x40V (000
2
3 | ov
4 +10V <5* mA Pour utilisation externe,
5 -10v <5* mA ex., potentiom. de réf.
6 | 0V (AOx)
100 g
Y 103%‘4:'75 e AO01 11+signe [-10...0...+10 V| Logiciel | <5* mA
8 A < AO2 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel | <5* mA
9 A analog. +3 V| fixe <5* mA 3V 2 cour. conv. nom.
10 Y T
‘ +/- |-réel Alimentation codeur Remarques
X51 | e — ChA +
pypiki OGE?MM—:J . Entrées non isolées
3 chB Impédance = 120 Q, si sélectionnée
o w24V + > fréquence maxi < 300 kHz
R R E e T q
5 ChZ +
6 ekl °1§‘:':24V‘£1§?%& l:'J Chz -
7 GND Lignes de détection pour GND (terre) et alimen-
3 Détection GND tation pour compenser les chutes de tension
P . dans le cable (uniquement si codeur 5V/12V
9 Détection puiss. + 5v/ <0.95 A * utilisé)
10 Source puiss. 12v/I24v <0,2 A* | Sélectionnable sur carte POW-1
- - 475k 47.5k 13 i _
> X6:1 ol T220n F >p Dit Valeur Signal défini Remarques
—1 2 A A | D2 d'entrée par
L 3 — 4\ & > DI3
1 4 A A > D4 - fiat O
|~ 3 A A b D 160..6.3 \\; Logiciel i (?tat 2
1 6 — A A b D6 = ctat
L 7 — A A b DI7
L 8 _ A A | D8
9 +48 V/ <50 mA i —
10 | Valeur de Signal défini Remarques
1 +24v sortie par
O ol oo
—— 2 A |« DO2
( 3 A | DOS 50 * mA Logiciel Limite de courant pour les
1 4 A |« Do 7 sorties = 160 mA
5 A |« DOs
— 6 A < DO6
— 7 A < DO7
8 oV .
[J Temps total de lissage <2 ms
[J -20...0...+20 mA par résistance externe 500 Q
0 4..20 mA par O + fonction logicielle
* protégée des courts-circuits
Figure 6.1/3  Raccordement des bornes de la carte SDCS-IOB-1
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6.2 Carte d’E/S logiques SDCS-I0OB-2

Comme précisé au début de ce chapitre, plusieurs SDCS-CON-1 SDCS-CON-2
configurations sont possibles pour les entrées/sor-
ties.

X17: X17:
== ==

La carte IOB-2x compte 8 entrées logiques et 8
sorties logiques.
Elle est proposée en trois variantes, pour trois
niveaux de tension d’entrée différents :
SDCS-I0OB-21 24 a48V c.c.
SDCS-I0OB-22 115V c.a.
SDCS-I0OB-23 230V c.a.

p - R . Fig. 6.2/1 E/S via SDCS-IOB-2x / IOB-3 et CON-x
Les entrées sont filtrées et isolées galvaniquement

par optocoupleurs. Elles peuvent former deux
groupes séparés galvaniguement en utilisant soit
X7:1, soit X7:2.

Lorsqu’elles sont utilisées, ces cartes doivent étre
montées a I'extérieur du module DCS, avec les
supports conducteurs correctement reliés a la terre
de l'installation.

233.5
[ [ ~ »
X3 X1 SDCS-I0B-2x & "
DO8 I T, 5 97.5
DO1[g DO2[ DO3E @ posE @ [ B £ 2 g g g g ¢ '?EH*
DO6  DO7 ,' |1m IZDDBHDMH DDIG DI7D DI8 D: ®
i [ i~
i %)
2@mg H mmm mmm:--t
i 5 %
J u R1;R4 R5| 55
1 1 Potentiel réseau!; 1 70
o X4 X5 X6 X7 5
4 <
Position des cavaliers @ Supports conducteurs
Entre Constante de temps diametre de tous les supports : 4,3 mm
NUeel 2ms 10ms
2[T1a 2[4 5 * cette cote peut varier (4/5 mm)
S7 | D7 1EH3 1EHz en fonction de la version
s8 oig| | R
*  Préréglage usine

Fig. 6.2/2 Carte SDCS-IOB-2x : agencement et positionnement des cavaliers
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Nota : Lorsque la carte commande SDCS-CON-2 est installée avec la
carte d'E/S SDCS-10B-2, ne pas utiliser les bornes X6: et X7: de la carte

SDCS-CON-2.
Valeur de Signal défini Remarques
SDCS-IOB-2x Logiciel sortie par
X4:1 [Y DO,% DO1
2 = K1...K5, K8 Logiciel Isolée du potentiel par relais (contact n.o.)
3 5 DO2 Calibre des contacts :
2 % c.a.: <250 V~/ <3 A~
5 ” DO3 C.C.: <24 V-/ <3 A-
S ou <115/230 V-/ <0.3 A-)
6 — oo Protégée par varistance métal-oxyde
7 P (275 V)
gt~
X5:1 % 4 DOS K6,7 Logiciel Isolée du potentiel par optocoupleur
2 — Pouvoir de commutation : < 50 mA
3 : DO6 Tension externe : <24V -
4 E Y
5 4 DO7 N - N .
5 E 2 X4:, X5: sont des bornes a vis pour des fils jusqu’a 4 mm? de section.
. Les préréglages usine figurent sur les schémas du logiciel.
’ E& 2 Do8 Le potentiel de terre des sorties logiques peut varier de = 100 V I'une par rapport a
8 = I'autre.
& P oIl Valeur Signal défini Remarques
d'entrée par
4 A DI2
Voielas8 Isolée du potentiel par optocoupleur
A 10B-21: (24...48V-) R1...R8 = 4,7 kQ
. DI3 0.8V 2 signal "0"
18...60 V 2 signal "1"
B A DI4 |OB-22: Logiciel (115V~) R1..R8 = 22 kQ
0..20V 2 signal "0"
A DIS 60...130 V 2 signal "1"
10B-23: (230 V~) R1..R8 = 47 kQ
] A 0..40 V 2 signal "0"
w11@ —~ DI6 90...250 V 2 signal "1" ‘
| I tolérance comprise ; valeurs maxi
7 B L A > D17 absolues
iz [ wia]
8 RE A > bie X6: / X7: sont des bornes a vis pour des fils jusqu’a 4 mm? de section
wis | wis | Résistance d’entrée : cf. schéma
71 ;‘“’L = ] Constante de temps de lissage de I'entrée  : cf. schéma -
> = i La constante de temps de lissage des voies 7 et 8  peut étre modifiée ; cf. agencement de
Jusqu'a version D ir d la carte.
3 1 P R Les fonctions des voies d’entrée, qui seront lues, peuvent étre définies par logiciel ; les
4 [P +48V préréglages usine figurent sur les schémas du logiciel.
Alimentation des entrées logiques  : 48 V /<50 mA ; non isolées galvaniqguement de
SHPI ARG I'électronique du DCS 500!
Si les entrées sont alimentées par le +48 V interne (X7:3 et/ou X7:4), un raccordement doit
étre réalisé a partir de X7:1 et/ou X7:2 a la terre des modules DCS 500. Le préréglage usine
suppose que la terre est identique a I'enveloppe du convertisseur.
Si les entrées sont alimentées par une source externe (+48 V c.c., 115V c.a. ou 230 V c.a.)
la ligne neutre / ligne - doit étre raccordée a X7:1 ou X7:2. Si les entrées doivent étre com-
mandées avec le méme niveau de tension, mais issu de deux sources de tension différen-
tes, ayant probablement deux niveaux de terre différents, la premiere ligne de neutre doit
étre raccordée sur X7:1 et la seconde sur X7:2. Dans ce cas, les cavaliers Wx raccordant les
entrées sur X7:2, mais commandés par la source, cette derniére raccordée sur X7:1, doivent
étre retirés.
La méme méthode s’applique aux autres cavaliers Wx.
La mise a la terre haute fréquence est réalisée par un condensateur 100 nF.
Figure 6.2/3  Raccordement des bornes de la carte SDCS-I0B-2x
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6.3 Carte d’E/S logiques SDCS-10B-3

Comme précisé au début de ce chapitre, plusieurs
configurations sont possibles pour les entrées/sor-

SDCS-CON-1

SDCS-CON-2

ties.

La carte SDCS-IOB-3 compte 5 entrées analo-
giques, 3 sorties analogiques, 'interface pour co-
deur incrémental isolée galvaniquement et une
source de courant pour les sondes thermiques.

Lorsqu’elles sont utilisées, ces cartes doivent étre
montées a |'extérieur du module DCS, avec les
supports conducteurs correctement reliés a la terre

de l'installation.

|_SDCS-10B-3

Fig. 6.3/1 E/S via SDCS-IOB-2x / IOB-3 et CON-x

2335
V17
/Supports conducteurs SDCS-IOB-3
® [ « | [ = | O G
2 14
1 T T1
8 7 8 7 *
28 23] S5+ o S4x o
LH, ., R110 1 > 2 ==
22
S2* S3* L 20
11 12
1 12 1 12 1 10
X3 X4 X5
[ TTS
&
Position des cavaliers
Fonctions des entées analogiques S4 Aliment. codeur incrémental
insertion de ain=1 % ain = 10 [Somme de
s1 Ch 500 Q entre 9 ¢ | c.a. diffe- 5V 12v 24V *
bornes d'entéer|-10V..+10V| -1V..+1V |rentde 0 %* 1 2 1 2 1 2
S2 |AITAc| s11-2 X | : é g% é : é
AlL| S1:3-4 K K K
S3 LS AEER AFER| | AEE
Al2| S1:5-6
S2
7 |s2 eHH?
4 3 4| 3
ZEl ZEl
ARl s17-8 S5 Aliment. sonde thermique
S3 S3 PT100
gmé gEaé E.-SerA 5mA *
ZEl ZEl . ol 2
Al4| S1:9-10 x / S1:11-12 8 40 ¢
S1:13-14
S10 Configuration des entrées impulsions codeur
Non complément.: 5 V * 12/24V
3 24 3 24
2 23 2 23
1 22 1 22
Differéntielles: 5V 12/24V % 13 mA
3 24 3 24 3 24
2 23 2 23 2 23
1 22 1 22 1 22
*Préréglage usine

Figure 6.3/2
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X111

211 [ g1-270v . .
- 2| e ooy Nota : lorsque la carte commande SDCS-CON-2 est installée
3l o3 avec la carte d'E/S SDCS-IOB-3, les cavaliers S4:1-2 et 3-4 de la
|1y B Hﬁj O/ carte SDCS-CON-2 doivent étre retirés.
b1 s R9 5 Ne pas utiliser les bornes X3:, X4: et X5: de la carte SDCS-CON-2.
|6 6
" pss311 ’
L8] 8 Réso- | Valeurs des | Mise a Puis-  |Plage Remarques
lution entrées/  |'échelle sance de
[bit] sorties par mode
SDCS-10B-3 SDCS-CON-1 Logiciel ; commun
- S1 100k 100k
X3:1 =) . -
kb 3 5o 1cgkﬂ§1@ . AITAC 12+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 20V (0000
3 |= - —
1 %L:.J _ ‘ A F All 12+signe |-10...0...+10 V | Logiciel 20V |000
5 s or—
m . i .
e ool | A b a2 1i+signe [10..0..+10 V| Logiciel +40V 00000
7 ﬂg — . P
ikl o | A b w3 1l+signe [10..0..+10 V| Logiciel +40V (00000
9 - %’%‘L:.J ‘ ‘ A ‘ﬁ Ald 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel 0V |000
10 120g1014
11 o %‘O 013
12 - 100
- 1004 47.5 K ..
X4:1 100nT AO1 11+signe [-10...0...+10 V| Logiciel | <5* mA|
2 { oV
3 A — AO2 11+signe |-10...0...+10 V| Logiciel | <5* mA
4 { oV
5 100u[ 475 ‘ +/- Lréel analog. |-10...0..+10 V| R 110 <5*mA gain:0,5...10
100ny <] } 3V=InDC
6 — ov tIr110
7 +10v <5 * mA| Pour utilisation externe,
8 { oV <5* mA ex., potentiom. de réf.
9 . -10V
10 JBH; ogg— <0 Lo ma 1,5 mA Source courant CTP
3% <O sm 5 mA Source courant PT100
11 Y
12
Alimentation codeur Remarques
S10 S10
X51 456 soavizz /- cha+—— Entrées isolées
2 . L2 2 chA- Impédance = 120 Q, si sélectionnée
3 wu e U/ chBs— fréquence maxi < 300 kHz
4 |23 99T chB- ———
e o ’
6 ‘ ‘ \m% chz - ; Lignes de détection pour GND (terre) et alimen-
7 Détection puiss. +o o7 Source puiss. tation pour compenser les chutes de tension
8 | —9° dans le cable (uniquement si codeur 5V/12V
g | SEcton GNP oo 5/ <025A* | utiisé) i
[ele] b}
10 OSZ - GND 12VvI24v <0,2 A* | Alimentation codeur incrémental

La protection contre les défauts de terre  est réalisée par un transformateur somma-
teur de courant dont le secondaire est raccordé a un pont de diodes via une résistance
de 100 Q. Une tension sera présente sur la résistance si la somme du courant sur les
trois phases est différente de zéro.

Restrictions dans I'utilisation des cavaliers S1, S2 et S3 :

La sélection de la résistance de charge sur les bornes d’entrée peut se faire indépen-
damment des réglages de S2 ou S3 pour les entrées AITAC, All, Al2, AI3 et Al4.

Si le gain est fixé & 10 en utilisant S2 ou S3 et la résistance de charge 500 Q est en
place, le niveau du signal d’entrée est changé a -2 mA ...0...+2 mA.

Pour I'entrée Al4, les configurations suivantes sont disponibles :

- gamme d’entrée «20 mA», ou

- gamme d’entrée «10V», ou

- surveillance défaut terre par Isomme différent de zéro

[J temps de lissage total <2 ms

(J -20...0...+20 mA par réglage de S1

[J 4...20 mA par O + fonction logicielle

0 -1...0...-1 par réglage de S2/S3 (PMC + 10 V)
-2...0...-2 mA par réglage de S2/S3 + S1
(PMC + 10 V)

[J congue pour traitement sonde PT100 par logiciel et
matériel

[J Sil'entrée est utilisée pour le retour tachy et que la tensi-
on tachy doit étre mise a I'échelle, la carte PS5311 doit
étre commandée a part. Si l'entrée est utilisée pour les si-
gnaux de retour, vous avez besoin d’une marge supplé-
mentaire pour les mesures de dépassement. Cette marge
est définie par logiciel et peut étre fixée, par ex., entre 8 et
33 volts sur PS5311.

* Protégée des courts-circuits.

Fig. 6.3/3 Raccordement des bornes de la carte SDCS-IOB-3
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Raccordement d'un codeur incrémental au
convertisseur DCS 500

Le schéma de raccordement d’'un codeur incré-
mental a I'électronique d’un convertisseur DCS est
qguasiment identique, que vous utilisiez la carte
SDCS-I0OB-1/SDCS-CON-2 ou

SDCS-IOB-3. Ces deux cartes se distinguent es-
sentiellement par le circuit isolé galvaniquement
de la carte SDCS-10B-3.

Alimentation du codeur incrémental

La carte SDCS-IOB-3 comporte une alimentation
isolée galvaniquement pour le codeur incrémental.
Le cavalier S4 de cette carte sert a sélectionner
+5V, +12V ou +24V comme tension d’alimentation
pour le codeur incrémental. Lorsque la LED (V17)
est allumée, la carte est alimentée.

Les impulsions élaborées par le codeur sont trans-

DIFFERENTIEL = paire —
torsadée 10B-3 -
A A A X5:1 Cha+ CON-2
A {\ H X5:2 ChA- X5:2
I | B ' \ ' ‘ X5:3 ChB+ X5:3
B X5:4 ChB- X5:4
z __IX5:5 Chz+ X5:5
Z __1X5:6 Cchz- X5:6
. X5:7 Source puiss. | X5:10
ov | X5:8 Détect. puiss. | X5:9
77;7 | X5:9 Détect. GND | X5:8
g | x5:10 GND X5:7
NON COMPLEMENTE 10B-3 oo
— f\ il X5:1 ChA+ X5:1
A {\ /\ X5:2 ChA- X5:2
J-L 8 X5:3 ChB+ X5:3
B X5:4 ChB- X5:4
7 X5:5 Chz+ X5:5
Z X5:6 Chz- X5:6
+U H \} X5:7 Source puiss. X5:10
ov 7 ] x5:8 X5:9
2%7 §4J X5:9 X5:8
g : X5:10 GND X5:7

Fig. 6.3/4 Raccordement du codeur incrémental a
I'électronique
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férées aux récepteurs d’'impulsions via des opto-
coupleurs.

Si la carte SDCS-IOB-1/SDCS-CON-2 est utilisée,
la tension d'alimentation pour le codeur incrémen-
tal est sélectionnée sur la carte

SDCS-POW-1. (cf description de cette derniére).

Dans les deux cas, le régulateur de tension réalise
une régulation automatique avec les signaux de
retour Détection puissance et Détection GND.

Le raccordement des signaux de retour est préco-
nisé pour un codeur incrémental différentiel ali-
menté en 5V. Siun codeur de type 12V est utilisé,
la fonction de détection est également disponible.
Le mode de raccordement est illustré a la figure
6.3/4.

Nota :

Si le sens de rotation de I'entrainement est correct
(Au besoin, le modifier en permutant les raccorde-
ments d'excitation), le message de défaut "Tacho
error" peut venir s'afficher pendant la mise en rou-
te.

Si, avec une référence positive, le signal
TACHO_PULSES (avec le logiciel 21.xxx: paramet-
re 12104) ne ressemble pas au signal illustré ci-
dessous, alors les pistes A et A doivent étre permu-
tées pour un codeur avec signaux inversés, et les
pistes A et B pour un codeur sans signaux inver-
sés.

Si le signal TACHO_PULSES est absent ou non li-
néaire, les impulsions du codeur ne sont pas lues
correctement. Origine probable du défaut : alimen-
tation du codeur, codeur lui-méme ou céblage.

65535 -

Avant

Fig. 6.3/5 Signal TACHO_PULSES



Codeur incrémental

Deux modes de raccordement différents pour le

codeur incrémental sont possibles :

- raccordement différentiel ; des codeurs incré-
mentaux produisant des signaux en tension, ou
des signaux en courant peuvent étre utilisés.

- raccordement non-complémenté (push-pull) ;
signaux en tension.

Restrictions dans ['utilisation du cavalier S1:

ou S10: en fonction de la carte

Le raccordement via S1/S10: 2-3/8-9 / 14-15 ne
doit pas étre utilisé sur les codeurs 12 V ou 24 V,
du fait de la puissance prélevée sur le codeur. Si
un codeur incrémental avec une source de cou-
rant intégrée est utilisé, une résistance de charge
de 120 Q est mise sous tension via le cavalier S1/
S10: 1-2, et ainsi de suite.

[ ~—
+U SDCS-I0B-1/ | +
N CH+ X5:1| CON-210B-3 |
3 o t24V
= o———
U | (s10) TZ
X5:2
ol j
T

non complémenté différentiel

Fig. 6.3/6 Principes de raccordement du codeur

incrémental

Si un codeur 12V/24V non complémenté est utilisé, S1/
S10doivent étre régléssur5-6/11-12/17-18 conformé-
mental’agencementdes cartes. Ce réglage fixe un seuil
interne de 5V environ. Dans le cas d’'un codeur 5V non
complémenté, les cavaliers sont réglés sur une position
neutre S1/S10: 4-5/10-11/16-17. Pour obtenir un seuil
inférieura 5V, chaque borne X5:2/X5:4/X5:6/X5:7 doit
étre raccordée via une résistance conformément au
tableau ci-dessous.

R 1 kQ
U 12V

15Q
18V

2,2kQ
2,3V

seuil

Trois entrées différentielles sont réservées au raccorde-
mentdu codeurincrémental. CH A et CHB sontlesvoies
d’'impulsions normales avec un déphasage nominal de
90° entre les voies.

La voie CH A- (CH B-) est la voie de signe inversé de
CH A (CHB). CH Z estla voie d’'impulsion zéro qui peut
étre également utilisée si le codeur a une sortie donnant
une impulsion "zéro" par tour.

La distance entre le codeur incrémental et la carte
d’interface varie en fonction de la chute de tension dans
les cébles de raccordement et de la configuration des
sorties et des entrées des composants utilisés. Si des
cables aux caractéristiques du tableau suivant sont
utilisés, la chute de tension du fait du cable peut étre
compensée par le régulateur de tension.

Longueur Fils paralléles Cable utilisé
du cable pour la source de
puissance et GND
0.. 50m 1x 0,25 mm?2 12x 0,25 mm?2
50...100m 2x 0,25 mm?2 12x 0,25 mm?2
100...150 m 3x 0,25 mm?2 14x 0,25 mm?2
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6.4 Carte d’E/S supplémentaires SDCS-IOE-1

Cette carte comporte :

7 entrées logiques isolées SDCS-CON-x
2 entrées analogiques

1 source de courant pour I'alimentation de sondes

CTP ou PT100 T

La carte est raccordée électriguement a
I'électronique du module DCS 500 par un cable
plat 10 points. Le raccordement a la carte SDCS-IOE-1
SDCS-CON-x se fait par le bornier X17 vers le
bornier X17 de la carte SDCS-IOE-1. Elle doit étre
montée a I'extérieur du module. La longueur du
cable est de 2 m.

Bt
X17:

Fig. 6.4/1 Raccordement de la carte SDCS-IOE-1 et
Caractéristiques physiques de la carte SDCS-CON-x.

La carte est montée sur un support plastique doté
de pattes (Phoenix Contact serie UMK). Les pat-
tes permettent son encliquetage sur un rail DIN
EN normalisé (EN 50022, 50035). Les dimensions
englobent le support plastique.

E SDCSHOE1 O

xX17
S
g s
3 5
- n HL H2 H3 H4 H5 H6 H7
£ 5 - BEEE EEE
g | £ °| == o=
@ i S o2 s3t s

X2 X1
o lololojolofololojolo olo|oloojololojo]o
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1 2 3 45 6 7 8 9 10
Llo\“ 38 B 1463

Position des cavaliers

Alimentationsonde

Fonctions des entrées analogiques thermique
Voie insertionde gan=1 %[ gan=10| Bomes CTP PT100
s1 500Q entre derepos S4 15mA 5mA *
bornes d'entrée| -10V..+10V  -1V..+1V *
Al5| S1:34 x |_—"| s11-2 2] 1 2
S2 e ==r
S3| A6 s234 s21-2

3 2|S31[T]2
3 =2
6 5] 6
Hs Hs

*préréglage usine

Fig. 6.4/2 Carte SDCS-IOE-1 : agencement et positionnement des cavaliers
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SDCS-IOE-1 SDCS-CON-1 Logiciel: Valeur Signal défini Remarques

11 2828 g — d'entrée par
TA47n 4 6817 |7 DI9
2 %‘# DI10
3 A DI11 0.8V Logiciel 2 état "0"
16...31V 2 état "1"
4 - A DI12 o
Deux groupes isolés du
5 potentiel. La tension de

service maxi entre les
groupes et la carte de
6 j(j DI13 commande est de 50 V.
- La constante de temps de

filtre pour toutes les ent-

rées est de 2,2 ms.
8 - A DI15
o Réso- Valeur des | Mise a Puis-  |Plage Remarques
lution entrées/ ‘échelle  sance de
10 GND [bit] sorties par mode
commun
X2:1 .3S§ 1%k 100k
> |1 OEQOO%@Em@ —— A5 11+signe (20...0...20 mA| Logiciel 0V |000
3 ——Pour blindagescsébles
- S2 00 o
4 O. . .« .
Pl O Al 11+signe |-10...0...+10 V | Logiciel +#0V 0000
6 |—Pour blingage cables
[ 1
7 om  q Zﬁ@:{{ 1.2 mﬁ
8 S 4 Y 1,5 mA Source de courant pour sonde
9 | Pour blindage cables 5mA CTP. Source de cou’ra_nt_ pour
10 | oV sonde PT100. La précision ab-
‘ solue y compris la carte de
commande est de 0,7 %

O temps de lissage total <2 ms

0 -20...0...+20 mA par réglage de S1/S2

0 4..20 mA par O + fonction logicielle

0 -1..0...-1V par réglage de S3 (PMC + 10 V)

-2...0...-2 mA par réglage de S3 + S2 (PMC = 10 V)
Fig. 6.4/3 Raccordement aux bornes de la carte SDCS-IOE-1
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7 Cartes de communication
7.1 Carte de communication SDCS-COM-1

Cette carte sert a la communication avec tous les méme couleur (ex. prise male bleue sur prise fe-
modules convertisseurs DCS 500, quelle que soit melle bleue).
la version de leur logiciel. Elle comporte trois voies  La voie 1 est une voie HDLC de 1,5 Mb/s et sert a
de communication différentes ; toutes les voies la communication avec un PC doté d'un program-
RxD (receiver) sont de couleur bleue et toutes les me d'exploitation. Si un logiciel en version S21.1xx
voies TxD (transmitter) de couleur grise. Un rac- est utilisé, les autres voies ne peuvent pas étre
cordement se fera toujours entre des voies de utilisées.
" =
gris gris | /// | bleu bleu RxD
B h
I [=1]
bleu bleu [ ! | gris gris XD
2 2
DiSpOSitif SDCS-COM-x
Fig. 7.1/1 Raccordement entre la carte SDCS-COM-x et un dispositif
156.5 J
e e SDCS-COM-1 O
| v3|/Rx0 |
== CH2 Coxa1 l
- V4 I TxD
ik st i
V1 | RxD 1234
—— CH1
V2 | TxD D8 D11
— [Te)
= 3
[ | v5 | RxD
1 & CH 3 2 8
V6 | TxD S2 ﬁ *
! 1 7
. X1.1+24V X1 . support conducteur
X1.2 oV

Position des cavaliers

Numéro |Position pou Réglage pour alim. Ch3:
convertiss./la voie 2

2 8

Alimentation interne S2 *
1| s [ 1]
1 7

2 8
2 S1 % Alimentation externe S2 %
1 7

* préréglage usine

Fig. 7.1/2 Carte SDCS-COM-1 : Agencement et positionnement des cavaliers

I 7-1



7.2 Carte de communication SDCS-COM-5

Cette carte sert a la communication avec les mo-
dules convertisseurs DCS 500 dotés de la version
logicielle jusqu'a S21.1xx. Elle comporte trois
voies de communication différentes ; toutes les
voies RxD (receiver) sont de couleur bleue et tou-
tes les voies TxD (émetteur) de couleur grise. Un
raccordement se fera toujours entre des voies de
méme couleur (prise et connecteur).

La voie 1 est une voie HDLC de 1,5 Mb/s et sert a

la communication avec un PC. La voie 2 ne peut
étre utilisée avec la version S21.xxx du logiciel.

La voie 3 est une voie DDCS pour un débit jusqu’a
4 Mbl/s qui sera utilisée si une liaison série pour
une plateforme matérielle PROFIBUS, CS31 ou
MODBUS doit étre mise en oeuvre. Dans ce cas,
un module coupleur est nécessaire. Nous vous in-
vitons a consulter la documentation correspondan-
te.

7 z
gris gris | /// | bleu bleu RXxD
P 1
i J
bleu bleu [ ' | gris TxD
2 2’
DISpOSItlf SDCS-COM-X
Fig. 7.2/1 Raccordement entre la carte SDCS-COM-x et un dispositif
156.5
417 ° SDCS-COM-5 O
J V3 RO o |\
=SE CH2 X11 l
[ | V4| TxD
d=—= D8 S1
|| V1 | RxD 2;@ .
== CH1 4
V2 | TxD
1 To)
o— a ("’)
|| v5 | RxD ®
= CH3
V6 | TxD D11
o4
. . support conducteur

Position des cavaliers

Numéro |Position pour
convertiss.|voies 2

1 sui% *
4

2 sn;%
4

3 sni%
4

4 sn;@
4

* préréglage usine

Fig. 7.2/2
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8 Excitations

Le systeme DCS 500 offre plusieurs options pour
I'excitation avec des dispositifs monophasés et
triphasés qui peuvent étre soit intégrés (carte
d’excitation fixe SDCS-FEX-1 et carte d’excitation
semi-commandée SDCS-FEX-2), soit montés en
externe (module DCF503-0050 semi-commandé
avec la carte SDCS-FEX-32 et module
DCF504-0050 entierement commandé avec la
carte SDCS-FEX-31).

Les excitations triphasées constituent par elles-
mémes des modules convertisseurs avec une
plage de courant de sortie semblable au DCS 501
ou DCS 502. Cette solution fait I'objet d’'une docu-
mentation a part.

8.1 SDCS-FEX-1 (carte intégrée)

La carte d’excitation fixe SDCS-FEX-1 est un pont
redresseur monophasé a diodes pour une tension
d’entrée c.a. jusqu’a 500 V et un courant de sortie
c.c. de 6 A. La carte doit étre montée a l'intérieur
du module convertisseur d’'induit. Le courant
d’excitation est défini par la tension de sortie c.c.
(tension réseau multipliée par 0,9) et la résistance
de I'enroulement d’excitation. En utilisant une rési-
stance externe en série avec I'enroulement de
champ, le courant de champ peut étre légérement
adapté.

Si la carte SDCS-FEX-1 n’est pas pré-installée,
elle doit étre physiqguement montée a coté de la
carte d’alimentation SDCS-POW-1 et raccordée
par un cable plat a la carte SDCS-CON-x sur le
bornier X14.

Supports isolants fixes (15 mm)

T Ik =
X14:
F |3 H D{ | va
F+ |5 = 80
potentiel
~_ |7 réseau !
© SDCS-FEX-1 ©
130 B
Fig. 8.1/1 Agencement de la carte d’excitation fixe

SDCS-FEX-1

MODULE CONVERTISSEUR

SDCS-CON- ‘ ‘SDCS-FEX-] xij1 |7 :
X — - - —
| ! ‘ ~ |~
I K & |
|| ‘ !
I “ -
K K I
X14: | | x14: N
+15V (A4 19 ‘
/] ; ‘
[ IBs I3 F+ Fl
| I
| | X1:|5 3‘
- I o3 N L

Carte d’excitation fixe avec surveillance
perte d’excitation

Fig. 8.1/2

8.1.1 Caractéristiques électriques de la
carte FEX-1

Tension d'entrée c.a. 110V -15%...500 V +10%
Courant de sortie c.c. maxi 6A I

Surveillance courant sortie c.c. 20mA..6 A

Pertes de puissance sous I : [<10 W

Tension d'isolement c.a. : 600 V

Bornes X1 : section 2,5 mmz2

La composante c.a. de la tension c.c. de sortie est
mesurée par un condensateur et un redresseur
auxiliaire, mesure qui sert pour la surveillance du
courant.

Le relais a transistor est fermé lorsque le courant
c.c. circule (>0,02 A).

U

favaYa\

t

Fig. 8.1/3 Tension de sortie avec charge inductive
ou résistive - signal haut sur X14:B3
U
t
Fig. 8.1/4 Tension de sortie a vide

Signal bas sur X14:B3
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8.2 SDCS-FEX-2 (carte intégrée)

La carte d’excitation régulée SDCS-FEX-2 com-
porte une partie puissance et une partie comman-
de, qui relie électriguement et mécaniquement
tous les composants les uns aux autres. Cet en-
semble doit étre monté a l'intérieur du module
convertisseur d’induit a coté de la carte
d’alimentation SDCS-POW-1. Ce montage est
prévu pour les modules DCS en tailles C1, C2 et
C3, pas les modules en taille C4!

La partie puissance est constituée de deux modu-
les puissance, comprenant chacun une diode et
un thyristor ; ils sont ainsi reliés et commandés
comme un pont semi-commandé.

Supports isolants fixes (15 mm)

La commande est basée sur un systeme entiere-
ment numérique. Le micro-processeur lit toutes les
informations provenant de la partie puissance,
recoit de la carte SDCS-CON-x, via le cable plat
X14, tous les niveaux de tension et signaux de
commande nécessaires et élabore les impulsions
d’allumage pour la partie puissance.

La plage de tension d’entrée c.a. nominale mono-
phasée va de 110 V a 500 V, et le courant maxi
admissible est 16 A. Si cette carte d’excitation est
utilisée pour un courant de champ plus faible, la
partie commande sélectionne automatiquement
une plage de courant inférieure entre 3 A et 16 A
pour une résolution optimale.

Support conducteur

© L
| w0
V11 il X14:
F- 3 Y 6[cof5
F+ |/5 | potentiel T3 o 90
réseau ! V13 10 |oof1
| T1 20 IACT —~
© SDCS-FEX-2 =2 e
240 1 8 :

Fig. 8.2/1

Agencement de la carte d’excitation régulée SDCS-FEX-2

8.2.1 Caractéristiques électriques de la carte SDCS-FEX-2

Tension d'entrée c.a.

110V -15%...500 V +10%; monophase

Courant d'entrée c.a.

< courant de sortie

Tension d'isolement c.a.

600 V

Fréquence

idem module convertisseur DCS 500

Courant de sortie : ©®

0,3 A...8 A pour module convertisseur d'induit de 25 Aa 75 A
0,3...16 A pour module convertisseur d'induit de 100 A a 2000 A

Pertes de puiss sous |

Fnom *

<40 W

IACT sortie :

U, =4V /1

ort réel

=3A, 5A, 7A, 9A, 11A, 13A, 15A,17A

lim’ I\im

Borne X1: section

4 mm?

® Siun defluxage est requis, le courant de champ réel du moteur a vitesse maxi doit étre

supérieur a 0,3 A

I 8-2



8.2.2 Partie commande

La partie commande inclut les principaux éléments

suivants :

- microcontroleur 80C198 pour les opérations de
commande/régulation et d’allumage

- mesure du courant c.c. réel avec un transforma-
teur de courant c.a.

- interface RS 485 avec la carte de commande
SDCS-CON-x du convertisseur.

Le logiciel pour la régulation du courant de champ
est implanté dans la mémoire ROM du 80C198. La
régulation se fait par mise en oeuvre d'une action
PI pour le régulateur de courant. Tous les pa-
rametres nécessaires aux taches de régulation ou
de mise a I'échelle sont stockés dans la mémoire
rémanente du convertisseur d'induit et transférés
au régulateur d'excitation a chaque processus
d’initialisation via la liaison RS 485.

| ., de sortie constitue le courant de champ réel,
qui est mesuré via le transformateur c.a., ensuite
redressé et transformé en un signal de tension par
des résistances de charge. Comme nous I'avons
déja précisé, ces résistances de charge sont ad-
aptées par la carte elle-méme en fonction du rég-
lage du courant de champ nominal du moteur (cf.
liste supra). La tension de charge ainsi obtenue
peut étre mesurée sur les bornes de test situées a
coté de X14:. La résistance 2,2 kQ permet un
court-circuit sur les bornes ; l'instrument de mesu-
re externe doit présenter une résistance interne >
1 MQ.

Le bornier X20: sert a des fins d’essai.

8.2.3 Partie puissance

Deux modules diodes-thyristors forment un re-
dresseur monophasé semi-commandé. Les ano-
des des deux diodes ne sont pas directement rac-
cordées I'une a l'autre comme habituellement ;
elles sont, dans ce cas, raccordées aux extrémités
de I'enroulement primaire & quatre spires du trans-
formateur de courant. La prise centrale est la sor-
tie négative du redresseur. Il est ainsi possible de
mesurer le courant c.c. avec un transformateur de
courant c.a.

Une varistance métal-oxyde (MOV) protege
I'entrée c.a. des pointes de tension de la source
externe. Une autre MOV protége la sortie c.c. des
surtensions pouvant étre provoquées par
I'enroulement de champ d’une machine c.c.

Entrée c.a.

Sortie c.c.

2K2

Synchronisation
T réglage charge

Partie commande

1

\

de SDCS-CON-x Tensions d’'alimentation RS 485
via X14: +48V, +15V, -15V, +5V, OV Liaison série
Fig. 8.2/2 Schéma fonctionnel de la carte d’excitation régulée SDCS-FEX-2
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8.3 DCF503-0050 et DCF504-0050

(modules externes)

Le module d’excitation semi-commandé DCF503-
0050 comprend la carte SDCS-FEX-32, deux mo-
dules de puissance a thyristors/diodes et les auxi-
liaires (alimentation, self réseau). Le module
d’excitation entierement commandé

DCF504-0050 comprend la carte SDCS-FEX-31,
guatre modules de puissance thyristors/thyristors

en antiparalléle et les mémes auxiliaires.

La commande a la méme structure que la carte
d’excitation SDCS-FEX-2. Un micro-contrdleur est
utilisé pour les opérations de commande/régulati-
on et d'allumage. Le courant c.c. est mesuré au
moyen d’un transformateur de courant c.a. (méme
configuration que SDCS-FEX-2).

+ +
_ VA VY _ _ 5 75 _
Alim., Sortie Alim.— 1 Sortie
c.a. NN - /& C.C. c.a. AN N Cc.C.
o . —J=
T1( ") T1( )
Fig. 8.3/1 Différentes versions de la partie puissance du module DCF50x-0050
347
Fossmmeeeees Supports isolants ———
T ___E___________i___ @ V11,V12  V13,Vi4 @
Ul o @ i Selfde i V23, V24 v21,v22
i i i_commutation : ol o
Vi A i :
ooy TTTmmme @) O O @)
Ci(+) |i®: O o) o) O
5 5 toont [N
5@5 O O
D1 (- () Bs | |
© H @1 s U xan xaze xass xaa [
[ @2 870
PE @ X123 X124 X121 X122
, SDCS-FEX-3x
j X2 X20
6 potentiel !
@ F70 réseau ! Dlxso
E; [ J [ ] J-EXW Supports conducteurs— @
Fig. 8.3/2 Agencement du module d’excitation DCF504-0050

8.3.1 Caractéristiques électriqgues du module DCF50x-0050

Partie puissance
Tension d'entrée c.a.

110 V -15%...500 V +10%; monophasé

Courant d'entrée c.a.

< courant de sortie

Fréquence

idem module convertisseur DCS 500

Tension d'isolement c.a. 690 V
Courant de sortie : © 0,3..50 A
Pertes de puissance sous I - <180 W

Tension auxiliaire
Tension d'entrée c.a.

93V ... 253 V; monophasé bornes X3 :1 et 2

Fréquence 45 ... 65 Hz

Puissance d'entrée c.a. 15 W; 30 VA

Courant d'appel <5 A/20 ms

Insensibilité perturbations réseau | min 30 ms

Bornier X2:

X2 :1RS 485 doit étre raccordé sur X16: 1 de SDCS-CON-1

X2 :2 RS 485 doit étre raccordé sur X16: 2 de SDCS-CON-1

X2 : 3 terre doit étre raccordé sur X16: 3 de SDCS-CON-1 via le blindage
(raccordé via L = 100 pH a la terre électronique)

X2 : 4 configuration définit premiere/seconde excitation

X2 :5terre

raccorde via L = 100 pH a la terre électronique

X2 : 6 IACT sortie

Usorl =4V *Iréel / I\im; IIim

=3A,5A, 7A, 9A, 11A, 13A, 15A, 17A, 21A, 27A, 33A, 39A, 45A, 51A

® Si un défluxage est requis, le courant de champ réel du moteur a vitesse maximale

doit étre supérieur a 0,3 A.
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8.3.2 Alimentation de I'électronique

La carte comporte une alimentation raccordée au
bornier X3. Les tensions c.a. nominales 115 V et
230 V peuvent étre appliquées sans modification.
Le fusible F70 est un fusible de protection rac-
cordé en série sur I'entrée c.a. du bloc
d’alimentation. Elle fournit des tensions c.c. de
30V, 15V,5V et-15V a I'électronique de com-
mande. Les tensions auxiliaires peuvent étre me-
surées au moyen d’un multimétre sur le bornier
X70 (cf. agencement).

Caractéristiques du fusible F70 : dimensions 5x20
mm ; T 500 mA/250 V - S506 500 mA Fabrication
Bussmann

Tension Fil de mesure  |Fil de mesure

mesurée positif négatif
+5V X70:1 X70:2
+30V X70:3 X70:5
+15V X70:4 X70:5
-15V X70:6 X70:5

8.3.3 Partie commande

La partie commande inclut les principaux éléments

suivants :

- microcontr6leur 80C198 pour les opérations de
commande/régulation et d’allumage

- mesure du courant c.c. réel avec un transforma-
teur de courant c.a.

- interface RS 485 avec la carte de commande
SDCS-CON-x du convertisseur.

Le logiciel pour la régulation du courant de champ
est implanté dans la mémoire ROM du 80C198. La
régulation se fait par mise en oeuvre d’'une action
PI pour le régulateur de courant. Tous les pa-
rametres nécessaires aux taches de régulation ou
de mise a I'échelle sont stockés dans la mémoire
rémanente du convertisseur d'induit et transférés
au régulateur d'excitation a chaque processus
d’initialisation via la liaison RS 485.

Iréel de sortie constitue le courant de champ réel,
qui est mesuré via le transformateur c.a., ensuite
redressé et transformé en un signal de tension par
des résistances de charge. Comme nous l'avons
déja précisé, ces résistances de charge sont ad-
aptées par la carte elle-méme en fonction du rég-
lage du courant de champ nominal du moteur (cf.
liste supra). La tension de charge ainsi obtenue
peut étre mesurée sur les bornes de test situées a
coté de X14:. La résistance 2,2 kQ permet un
court-circuit sur les bornes ; l'instrument de mesu-
re externe doit présenter une résistance interne
supérieure a 1 MQ.

Le bornier X20: sert a des fins d’essai.

8.3.4 Partie puissance

Lorsqu’'un DCF503-0050 est utilisé, deux modules
diodes-thyristors forment un redresseur monopha-
sé semi-commandé. Lorsqu’'un DCS504-0050 est
utilisé, quatre modules thyristors-thyristors forment
un redresseur monophasé entierement comman-
dé. Les anodes des deux diodes (anodes / catho-
des des thyristors) ne sont pas directement rac-
cordées I'une a l'autre comme habituellement ;
elles sont, dans ce cas, raccordées aux extrémités
de I'enroulement primaire a quatre spires du trans-
formateur de courant. La prise centrale est la sor-
tie négative du redresseur. Il est ainsi possible de
mesurer le courant c.c. avec un transformateur de
courant c.a.

Une varistance métal-oxyde (MOV) protege
I'entrée c.a. des pointes de tension de la source
externe. Une autre MOV protége la sortie c.c. des
surtensions pouvant étre provoquées par
I'enroulement de champ d’une machine c.c. Si
vous utilisez la version semi-commandée, la
fonction roue libre (nécessaire notamment en cas
de perte réseau) est intégrée du fait de I'utilisation
de diodes. Si vous utilisez la version entierement
commandée, la fonction roue libre est mise en
oeuvre en utilisant les thyristors en mode diode et
commandés par le microcontréleur.
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8.3.5 Configuration des cartes et mo-
dules d’excitation

Le dialogue entre la carte SDCS-CON-1 et la carte
d’excitation SDCS-FEX-2 ou le module
d’excitation DCF50x-0050 se fait par une liaison
série RS 485, capable de fonctionner non pas
comme une liaison point & point, mais comme un
bus de données. Cette liaison est utilisée pour le
transfert des valeurs de consigne, des valeurs
réelles et des réglages de deux cartes/modules
d’excitation.

Le logiciel de commande du variateur, implanté
sur la carte SDCS-CON-x, consiste en deux mo-
dules d’excitation. Le premier est déja raccordé au
régulateur FEM pour permettre au moteur de
fonctionner dans toute sa plage de fonctionne-
ment. L'autre est accessible via la référence de
courant de champ.

L'interface RS 485 fonctionne avec un céable blin-
dé a deux fils, dont la longueur maximale autori-
sée est de 5 m. Les fils doivent étre raccordés aux
bornes X2:1 et X2:2 et le blindage sur X2:3.

Les applications types sont constituées de deux
moteurs c.c. raccordés a un convertisseur. La
répartition de charge peut se faire par réglage du
courant de champ du deuxiéme moteur c.c.

Deux configurations sont possibles avec deux

excitations :

- une carte SDCS-FEX-2 et un module d’excitation
externe (DCF503-0050, DCF504-0050 ou modu-
le d’excitation triphasé), ou

- deux modules d’excitation externes (DCF503-
0050, DCF504-0050 ou module d’excitation tri-
phasé).

<>
SDCS-
<> CON-x
1. | DCF503- , | DCF503-
0050 ‘| 0050

Fig. 8.3/3 Exemple type d’application avec deux

modules d’excitation et un convertisseur.
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Lorsqu’une carte SDCS-FEX-2 est utilisée, elle
sera identifiée par le logiciel comme la premiére
excitation et, de ce fait, elle ne peut étre configu-
rée comme deuxiéme excitation. Si un module
DCF50x-0050 est utilisé comme premiere ou deu-
xieme excitation, il doit étre configuré comme spé-
cifié dans le tableau suivant.

Excitation 1

Excitation 2

Type

Connexion
X2:4-X2:5

Type

Connexion
X2:4-X2:5

SDCS-FEX-2

DCF 503/504

SDCS-FEX-2

DCF 503/504

DCF 503/504

000009

DCF 503/504

Procédure de changement de configuration du DCS 503/504:

e Mettre les appareils hors tension

» Effectuez les liaisons nécessaires selon le tableau
« L'initialisation se fait par mise sous tension de I'électronique

— Ul
Premiére excitation I
ENTREE CA V1
SDCs- — ]
X14 X14 c1
CON-1 D SDCS- SORTIE CC D1
FEX-2 ]
Régulateur -E
dinduit DCF503-
0050
7777777777777777777777777777777 X2:1
X16:1 ] Longueur 1] X2:2
X16: o - - - - - - - - - - - - -—-—-—-—_-—_-—_—_—__totale  _—= X2:3D iy
xi6af——1 maxi 5m \W euxieme
[ |excitation
X2:6
X3:1
Alimentation X3:2
Fig. 8.3/4 Raccordement du cable de liaison série et définition des adresses pour
les deux excitations, pour une configuration avec une carte
SDCS-FEX-2 et un module DCF50x-0050.
Ul Ul
ENTREE CA V1 ENTREE CA V1
SDCS-
CON-1 — [EE—
SORTIE CC D1 SORTIE CC D1
PE PE
Régulateur I _ -E:
dinduit DCF503 DCF503-
0050
X16:1 4&/ Ij)r;;juguF — ;g; Longueur — i;;
X16:2 ——— totale_ = —% - . totale — -
X163 ] maxi 5 m x2:3| Premiére maxi 5 m + X2:3 | peuxieme
|| X2:4| excitation %24 | excitation
— X2:5] X2:5
| | X2:6] X2:6
|
| : X3:1 X3:1
: : Alimentation X3:2! Alimentation X3:2
Fig. 8.3/5 Raccordement du céble de liaison série et réglage des adresses pour

les deux excitations, pour une configuration avec deux modules

DCF50x-0050.




8.3.6 Encombrement

iy .
% Convertisseur avec ex-

citation externe
DCF 503-0050
Sens de la
circulation d'air = 125 DCF 504-0050
347 8 23 37,5+ i
282 — g< . 75405 i .
250+0.5 F—37.5 & 25 Dimensions en mm
Bx25-200 =2 S —125~ Masse approx. 10 k
——EB * : N — + prévu partout pp ' g
18— \ prévu partout / Cj ﬁB Q pour M6
pour M6 i l
: T
(]
Ul — Xi:1
[ —1
®|V1 A — V1
< — X1:2 5 <«
© . =1l =¥ B%: 3
L lelct#) Shete= | 5L
¥ o g =N S EEXE H
3 385 BRIl |,
®D1() m P8 T e == 55 £
g — Xi:4 % ;
= — 5 2
@ § = | xrs@ f.‘ﬁ £
S [ X 3 @
Bornier signaux Fe— | &
Liaison série — H_ x
(tensions aux.) %’ > | /
= ]
8l o = | |18
To Bornier alim. puissance E/ o
il LIl 17
3 ] = B
P sttt e b g i e
T y il
\ i GE)§ i 7|8 26 _l_ prévu partout
— (=] g2 — pour M6
prévu partout pour M6 T 2E 82—
a8

L

Z

Fig. 8.3/6 Schéma d'encombrement du DCF 503/4
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9 Accessoires

9.1 Accessoaires - Circuit de puissance

9.1.1 Fusibles et porte-fusibles

Fabrication / Modéle |Reésistance [m Q] Fusible F1 Taille Porte-fusibles  Longueur [mm] L1213

Bussman 170M 1564 6 50A 660V UR 0 OFAX 00 S3L 78,5 r ] 1]

Bussman 170M 1566 3 80A 660V UR 0 OFAX 00 S3L 78,5 '
Bussman 170M 1568 1,8 125A 660V UR 0 OFAX 00 S3L 78,5 1A <
Bussman 170M 3815 0,87 200A 660V UR 1 OFAX 1S3 135 ™ ™
Bussman 170M 3819 0,37 400A 660V UR 1 OFAX 1S3 135 < <
Bussman 170M 5810 0,3 500A 660V UR 2 OFAX 2 S3 150 1A el
Bussman 170M 6811 0,22 700A 660V UR 3 OFAS B 3 150 ! !
Bussman 170M 6813 0,15 900A 660V UR 3 OFAS B 3 150 :

Tableau 9.1/1 : Fusibles et porte-fusibles

Dimensions [mm] Taille 0...3

Voyant
N ) Nota :
Dans certains cas, les dimensions
réelles peuvent étre supérieures.
Ces valeurs ne sont données qu'a tit-
e el S T re d'information.
6
d ™~ ¢ ™
@ D)
Taille a b [ d e
g 0 785 50 35 205 15
r 1 135 69 45 45 20
\@ @) @/ 2 150 69 55 55 26
3 150 68 76 76 33

Fig. 9.1/1 : Fusibles tailles 0 a 3

Dimensions des porte-fusibles

Porte-fusibles HXWxD
[mm]
OFAX 00 S3L 148x112x111
OFAX 1S3 250x174x123
OFAX 2 S3 250x214x133
OFAS B 3 250x246x136

Tableau 9.1/2: Porte-fusibles

Fig. 9.1/2 : Porte-fusibles OFAX ... Fig. 9.1/3 : Porte-fusibles OFAS B 3
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9.1.2 Selfs réseau

Selfs réseau de type ND

Type Self Masse Pertes
de puissance
L L lste Fe Cu
[uH] (Al (Al (k] Wl | W]
ND 01 512 18 27 2,0 5 16
ND 02 250 37 68 3,0 7 22
ND 03 300 37 68 3,8 9 20
ND 04 168 55 82 58 10 33
ND 05 135 82 122 6,4 5 30
ND 06 90 102 153 7,6 7 41
ND 07 50 184 275 12,6 45 90
ND 08 56,3 196 294 12,8 45 130
ND 09 37,5 245 367 16,0 50 140
ND 10 25,0 367 551 22,2 80 185
ND 11 33,8 326 490 22,6 80 185
ND 12 18,8 490 734 36,0 95 290
ND 13 18,2 698 1047 46,8 170 160
ND 14 9,9 930 1395 46,6 100 300
ND 15 10,9 1163 1744 84,0 190 680
ND 16 6,1 1510 2264 81,2 210 650

Tableau 9.1/3 : Caractéristiques des selfs réseau

Selfs réseau de type ND 01 a ND 06

A ® X
— .
B ® Y — X,V,Z
—
c ® z A B, C
— .
A B c A B,C Aeoo 00/\
vers conver- 20
* i *tsser g
a1 i b
R
Type de
self réseau | al a b c d e f g
ND 01 120 100 130 48 65 116 4 8
ND 02 120 100 130 58 65 116 4 8
. ND 03 148 125 157 63 80 143 5 10
ND 04 148 125 157 78 80 143 5 10
ND 05 148 125 157 78 80 143 5 10
ND 06 178 150 180 72 90 170 5 10
0 1=

Fig. 9.1/4 : Self réseau de type ND 01 & ND 06
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Selfs réseau de type ND 07 a ND 12

H+2

]

=| 7 c#l
4 z
o F20.3
‘-’-i% _ TP% ﬁﬁm — U]
3 o 32 | .
< w 3le
z
HE
I . (3
- g; e S A;Pﬁ E:g@ (s "i:ﬁ’ﬁ M
0.}
ﬁ ﬁ @ A-A
F+03 - Max D
B+l
Type de
self réseau A B C D E F G H I K
ND 07,08 | 285 230 86 115 253 176 65 80 9x17 385
ND 09 327 290 99 120 292 224 63 100 11x21 423
ND 10,11 | 408 290 99 120 373 224 63 100 11x21 504
ND 12 458 290 120 145 423 224 63 100 11x21 554
Fig. 9.1/5 : Self réseau de type ND 07 a ND 12
Selfs réseau de type ND 13, 14 Selfs réseau de type ND 15, 16
= 140 +2 151+2
g 90
g 45, 45 25
L 8, ol
B! SR " 8
: 3 S :
H < IT —_
i iz 5 3 SNl 1 [l
5 a NN <
H i g R
g g - 11542 § % §
3 g g2 15 o
g \\J 2 % 5 ‘—T Uﬁ
' i i Il ==
= 2 (B—% e | E
A 15042 40 A ﬂ 140 LF 147 l_ﬂ%
316:0.3 A 18242
390+1

Fig. 9.1/6 : Selfs réseau de type ND 13, ND 14

6x) 10x18

Fig. 9.1/7 : Selfs réseau de type ND 15, ND 16
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9.2 Accessoires - Excitation

9.2.1 Autotransformateur T3

Type |[Pour courant | Transformateur Masse Pertes de Fusible F3
de champ puissance
I Ly [ka] P, W] [Al
U,im =500V
T3.01 <6 A <7TA 15 65 10
T 3.02 <12 A <13 A 20 100 16
T3.03 <16 A <17 A 20 120 25
T3.04 <30 A <33A 36 180 50
T 3.05 <50 A <57 A 60 250 63
U,im =690V
T3.11 <6 A <TAQ® 15 80 10
T3.12 <12 A <13AQ 20 125 16
T3.13 <16 A <17A Q@ 30 150 20
T3.14 <30 A <33 A 60 230 50
T3.15 <50 A <57 A 60 320 63

@ L'entrée du transformateur 690 V ne peut étre utilisée pour les excitations
SDCS-FEX-1 et SDCS-FEX-2 (isolement unig. 600 V maxi)

Tableau 9.2/1 : Caractéristiques de l'autotransformateur

F3

1 81)

© [

A N
N

Type A B C D h e G
T — Itl':“ HLLh T3.01/T3.11({210 110 112 75 240 10x18 95
@ (O] I@J T3.02/T3.12(210 135 112 101 240 10x18 95
| | ] L = T 3.03
\ c b NOe T3.13 230 150 124 118 270 10x18 95
B T 3.04 260 150 144 123 330 10x18 95
T3.14 295 175 176 141 380 12x18 95
T3.05/T3.15
Fig. 9.2/1 : Autotransformateur T3
9.2.2 Self réseau L3 pour SDCS-FEX-2
T Self L3 M P d , ' ' .
ype elf réseau asse ertes de
L ot lorete puissance g i 1 | 1 1
[1H] [A] [Al | [kl W] - E ‘ o] m Lol
ND30 2x >500 16 16 | 11 8 — ‘ — | < —
Tableau 9.2/2 : Caractéristiques de la self réseau pour la ‘ e ‘
carte d'excitation \ g \
| |
o I i ‘ o
4.5é 55 37
max 80 ' 52

Fig. 9.2/2 : Self réseau L3
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9.3 Ventilateur, électronique

9.3.1 Transformateur d'alimentation T2 pour I'électronique et le ventilateur

Tension d'entrée : 380 a 690 V/1~
Tension de sortie : 115/230 V/1~

Type |Puissance Masse Fusible F2 Pertes de
puissance

[VA] [kd] (Al W]
T2 460 13 6 20

Table 9.3/1 : Caractéristiques du transformateur T2

150
il

0
11!
230

0
380

0

!

5

{o]
5251
575

0
660

| O [sIsan
| o [

106 L 128
125 148

100 +-5

Fig. 9.3/1 : Transformateur T2
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