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Informace o produktu a servisu

Adresy a dalsi informace o produktu jako je typovy kod a sériova Gisla vam sdéli vase regionalni zastoupeni. Seznam kontaktd ve vztahu
k prodeji, podpore a servisu naleznete v internatu www.abb.com/drives po dal$im zvoleniDrives — Sales, Support and Service network na

pravém panelu.

Produktova skoleni

Pro ziskani informaci u ABB produktovych $kolenich jdéte na internetu na adresu www.abb.com/drives a zvolte Drives — Training courses

na pravém panelu.

Vase pfipominky a podnéty k manualiim frekvencnich ménica ABB

Uvitame vaSe komentafe k nasim pFiru¢kam. déte na adresu www.abb.com/drives, potom postupné zvolte Drives — Document Library —

Manuals feedback form (LV AC drives) na pravém panelu.
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Bezpecénostni predpisy Zména DIP prepinacd ma vliv na funkci a vykon méni¢e ACS55.
Provéfte, Ze zmé&na nezpusobi riziko osobam ani Skody na

PrecCtéte si pozorné nasledujici instrukce dfive, nez zah3gjite majetku.

instalaci.

Vystraha! Zivotu nebezpeéné napéti! O tomto manualu

Pouze osoby s pfislusnou elektrotechnickou kvalifikaci sméji
provadét instalaci ACS55.

Nikdy nepracujte na ménici, motorovém kabelu, nebo motoru, je-li
pfipojeno sit ové napéti. Po vypnuti napajeciho napéti vyckeijte Kontrola dodavky
vzdy alespon 5 minut pro vybiti kondenzatorl v meziobvodu, dfive

Tento navod obsahuje informace nutné pro instalaci a spusténi
jednotky.

nez zacnete na ménici pracovat. Dodavka obsahuije: ACS55-01E-09A8-2

- ] . L “ o s . ABB ol
Varovani! Pokud neni chladi¢ spravné uzemnén, mizete byt 1. ACS55 UT 1-200.240] U2 3-0.U1
zranéni elektrickym proudem, kdyZ se chladi¢e dotknete. 2. Uzivatelsky navod e sl
Poznamka: DIP prepinace jsou na strané nebezpecného napéti. 3. Dvé svorky pro Fidici kabel (pouze u jednotek ;nlmolm:l izlkiv;H.H"I
Poznamka: | pfi netoCicim se motoru je pfitomno nebezpecné EMC). SIN YWWRXOX
napéti na silovych svorkach L/R, N/S, T1/U, T2/V a T3/W. Zkontrolujte vykonovy $titek a ujistéte se, Ze se II.3AIFEIX!()!X!XX!III
Poznamka: | u jednotky odpojené od napajeni miize byt pfitomno dodany méni¢ shoduje s objednanym. CE @ O
nebezpecné externi napéti pripojené zvenci na svorky vystupniho relé. RoHS

ACS55-01 - -

Beéhem provozu mize chladi¢ dosahnout vysoke teploty (>80°C).  Max. trvaly vystupni proud ()
Ujistéte se, ze jsou dodrzeny instalacni predpisy. 01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 = 4,3 A,

« . . f o 07A6=7,6 A,09A8 =9,8 A
VSeobecné bezpecnostni predpisy Napajeci napéti (Uy):

ACS55 po opétovném pfipojeni napajeni rozto€i automaticky motor 1 = 110...120 V AC +10 %/-15 %

Vystraha! Horké povrchy! -
y povrehy EMC filtr: E = vestavény, N = neni |

je-li pfitomen externi signal pro béh. 2 =200...240 V AC +10 %/-15 %
Nikdy se nepokous$ejte opravovat poskozené jednotky. ACS55 se . _ .
neopravuji. Kontaktujte dodavatele pro vyménu za novy pfistroj. ~ Seériové Cislo (S/N) je vytisténo na vykonovem stitku.

Instalujte ACS55 pouze v uzamé&enych, nebo nastrojem oteviratel- (Y = rok vyroby , WW = tyden vyroby)
nych prostorach.

Nepfipojujte napajeci napéti k jednotce vicekrat nez jednou za
kazdé tfi minuty.
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Pohled na jednotku

Méni¢ ACSS55 fidi otacky 3-fazoveého asynchronniho motoru.

Ochranna zem (PE), strana 713
Vstupni svorky, strana 73

ABBUR s <
| L) @ :"
LED napdjeni, strana 17 ' .
paj L Bul 7 | MO o DIP pfepinacCe, strana 70
j | %) 1
> |.-‘ //L\ 2
e w ) OFF =
Chybova LED, strana 17 o T Lok
v’ gggv)/'j\ o [ Retay X, .
1) | ON Worsey Ridici potenciometry, strana 72
Nl | [
W i
W Rozhrani sady DriveConfig, strana 20
ey
WARNING!

- Dangerous voltage.

I %_ .
Land wait
A :
) X 5 minutes before servicing

o § s Svorky reléového vystupu, strana 74
: bl f cover closed yny er voltage,

Svorky kabelu fizeni, strana 14

Stinéni motorového kabelu, strana 13

S '@

e

W e
H[J“]'ii][ulllll Svorky motorového kabelu, strana 13. Po-
@ sunuti krytu zajisti zvySenou izolaci. Pro
Voli€ typu analog. signalu . <§/ o000 - zavieni krytu posunte doleva.
(napéti/proud), strana 74 " . TIU T2V TIW
1 CLOSED-| rOPEN

-4

" __—— Upinaci plocha, svorka 15 (jen jednotky
&8 Emo

Montazni spona, strany 8- 9
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Instalace a uvedeni do provozu

Pfed zahajenim praci si pfeCtéte Bezpecnostni predpisy na strané 3.

Cinnost Str.
1 Zkontrolujte dodavku. 3
2 Ujistéte se, Ze misto instalace svymi podminkami vyhovuje ACS55.
3 Jednotku namontuijte. 8-9
4 Provéfte vhodnost standardniho nastaveni: jmenovita frekvence 50 Hz; zatéz typu Cerpadlo Ci ventilator; maximalni 10
vystupni frekvence 50 Hz. Neni-li standardni nastaveni pouzitelné, zménte ho pomoci DIP pfepinacu.
5 Ujistéte se, Ze nastaveni potenciometru MOTOR | NOM odpovida jmenovitému proudu motoru. Tato hodnota definuje 12
cinnost tepelné ochrany motoru.
6 Je-li potfeba, nastavte dobu rozbéhu/dobéhu pomoci potenciometru ACC/DEC. 12
7 Pripojte napajeci a motorovy kabel. 13
8 Pripojte fidici vodicCe. 14
9 Zapnéte napajeni. Zelena LED se rozsviti. Pozn.: Je-li aktivni signal Start, motor se rozbé&hne.
10 | Nastavte Zadané otacky a dejte povel k béhu. Motor zrychluje, az dosahne pozadované hodnoty otacek. 16
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Limity okolniho prostredi
V misté instalace Béhem skladovani a transportu v ochranném obalu
Teplota vzduchu | -20 °C, namraza neni dovolena®) -40 °C az +70 °C
+40 °C, pfi jmenovitém zatizeni
+50° C, pfi trvalém vystupnim proudu
max. 85 % jmenovitého vystupniho proudu I,.
Nadmorska 0...2000 m. Pfi nadm. vysSce 1000...2000 m, Bez omezeni
vyska se Py a I snizuji 0 1 % na kazdych 100 m.
Relativni vihkost | Méné nez 95 %, bez kondenzace Méné nez 95 %, bez kondenzace
Uroveri » vodivy prach neni povolen Skladovani Transport
ﬁ%ec?lgge;zl 133 ) VZdtUC_h, Ironu3| bgj/_t C,'ﬁty’ bezhkorozwnlch * vodivy prach neni povolen * vodivy prach neni povolen
( -3-3) . gﬁ ena li‘,a ‘|’° 'Y?rv% pr?f‘éz“ - Chemické plyny: Tfida 1C2 |+ Chemické plyny: Trida 2C2
emicxe plyny. 'rida - Pevné &astice: Tfida 1S2 - Pevné &astice: Tfida 2S2
* Pevné Castice: Tfida 3S2
Vibrace Rozsah frekvence: 5...150 Hz V souladu se specifikaci ISTA 1A
(IEC 60068-2-6) | Konstantni Spi¢kové zrychleni: 1 g
Razy Neni povoleno Max. 100 m/s2, 11 ms
(IEC 60068-2-29)
Volny pad Neni povoleno Neni povoleno

1) Pracuje-li méni¢ pfi teplotach blizkych nule, nechte vstupni napéti trvale pfipojené. Ménic instalujte do krytych prostoru. Ujistéte se,
Ze teplo vyzafované ménicem bude v dostateCné mife odvedeno.
Stupen ochrany krytim ACSS55 je IP20.
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Montaz

Vystraha! MéniC se ohfeje na vysokou teplotu i béhem normalniho provozu. Zajistéte dostatené mnozstvi chladiciho vzduchu takto:
- vzdy instalujte ACS55 tak, aby chladici Zebra byla svisle.

- Ponechte dostateény prostor okolo jednotek velikosti A a B. Jednotky velikosti C a D jsou chlazeny ventilatory, takze sméji byt
instalovany bez vzajemného odstupu.

Pro instalaci pouzijte montazni sponu na 35 mm DIN liStu, nebo pro montaz na sténu.

Montaz na DIN liStu Montaz na sténu Velikost volného prostoru
Upevnéte ACS55 na listu. Pro Pro montaz na sténu pouzijte Vzdy nechavejte dostateCny prostor okolo jednotky pro
demontaz stisknéte packu na otvorll v montazni sponé. Pouzijte | zajisténi Fadného chlazeni. Jednotku instalujte svisle.
vrchu montazni spony. dva Srouby M4.
Scm
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Pripnuti a odepnuti montazni spony

Jednotku Ize upevnit bud Sirokou, nebo uzkou stranou. Montazni sponu pfipevnéte na zvolenou stranu ménice. Pro jednotky velikosti A
a B postupuijte dle instrukci na obrazcich. U jednotek s velikosti C a D se montazni spona odejme vysunutim dolld a nasadi natlaGenim

vzhdru.

Odejmuti montazni spony, ramy A a B:
Stisknéte dvé plastové zapadky pro
oddéleni horniho a dolniho dilu od sebe.

Pripnuti montazni spony, ram A:
Umistéte oba dily jak ukazuje obrazek a
spojte dohromadly.

Pripnuti montazni spony, ram B: Vsurite
oba dily mezi zebra chladiCe a spojte
dohromadly.
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DIP prepinaée

cz

DIP prepinace se pouzivaji pro pfizpusobeni ACS55 k motoru a k aplikaci.
Vystraha! Na DIP pfepinacich je pfitomno nebezpecné napéti (200 V). Pfed zménou nastaveni vypnéte napéti a vyckejte 5
minut. Ochranny kryt musi byt uzavren je-li ACS55 pod napétim.

Konfigurace
* Hrotem Sroubovaku oteviete ¢elni panel a nastavte DIP pfepinace.
* Pro posunuti prepinacCe vlevo, Ci vpravo pouzijte hrot Sroubovaku. Ve standardnim nastaveni jsou vSechny prepinace v levé poloze.
» Zavfete Celni kryt.

Zakladni informace

DIP prepinaé

W) NOMFREQ
50 | O] |60 Hz
OFF o) ||ON SILENT
P&F |- (|CT LOAD
5 ] {10 JOG Hz
FLT ||»OJ ||RUN RELAY
OFF |0 || ON Al OFFSET
OFF||-.C0] || ON AUTORESET
OFF||-OJ || ON [EIEe

()

# | Nazev a funkce :l\a;:i\;;m !lj :;t:tranva::l\;m |i_!'|

1 | NOM FREQ HZ: Jmenovita frekvence motoru 50 Hz 60 Hz

2 | SILENT: Uroveni hluku motoru (spinaci frekvence OFF - normalni ON - tichy (16 kHz)
PWM ) (5 kHz)

3 | LOAD: Momentova charakteristika zatéze P&F - Cerpadlo nebo | CT - konstantni moment
(U/f-kfivka) ventilator

4 | JOG HZ: Konstatni frekvence pro funkci jog 5 Hz 10 Hz

5 | RELAY: Funkce vystupniho relé FLT - porucha RUN - motor bézi

6 | Al OFFSET: Minimalni hodnota pro analogovy vstup | OFF - 0 mA (0 V) ON-4mA (2V)

7 | AUTORESET: Automatické resetovani poruch OFF -autoreset neni | ON - autoreset povolen

8 | HI FREQ: RezZim vysSi frekvence OFF - standard ON - vySsi frekvence
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Pridavné informace

No. | Nazev Informace

1 NOM Ur€uje jmenovitou frekvenci motoru (viz. vykonovy Stitek motoru).

FREQ Hz kj

2 SILENT | Ur€uje spinaci frekvenci ménice. Pozn.: VySSi frekvence zpUsobuje vySSi elektromagnetické N
ruseni, proto je pouzitelna pouze u kratSich délek motorového kabelu, aby byla spinéna
evropska pravidla EMC. Viz. Technické tdaje na strané 18. Pozn.: Spinaci frekvenci
pfizpusobte teploté ACS55.

100

3 LOAD Optimalizuje zavislost vystupniho napéti na frekvenci dle typu zatéze. Zvolte P&F pro 10% 5>f
kvadraticky pribéh momentu (napf. ¢erpadla, Ci ventilatory) a CT pro konstantni prubéh fN
momentu (napf. dopravniky). ACS55 automaticky nastavuje boost pocatecniho napéti na 10 %
pro kryti motorovych ztrat a zvySeni poCateCniho momentu.

4 JOG Hz | Definuje sniZenou frekvenci. Funkce JOG se aktivuje pfipojenim 12...24 Vss na digitalni vstup 3 ("JOG"). (Pohon
zrychli, nebo zpomali, na snizenou frekvenci zachova ji, pokud bude vstup aktivni.)

3} RELAY Volba signalizace stavu pohonu, je indikovan spinacim kontaktem (NO) vystupniho relé. FLT = porucha (Fault).
Kontakt je rozepnuty pokud nastane poruchovy stav, nebo pokud ménic neni pfipojen na napajeci napéti. RUN =
béh. Kontakt je sepnuty, pokud motor bézi.

6 Al Aktivuje platnou nulovou h9dnotu na analogovém vstupu. 4 mA (2 V) = ACS55 vyhlasi poruchu, poklesne-li hodnota

OFFSET | pod tento limit. Viz sekce Rizeni rychlosti na strané 16 pro informace o vzorkovani analogového vstupu.

7 AUTO- Aktivuje funkci automatického resetu pro nasledujici poruchy: podpéti, prepéti, ztrata analogového vstupu.

RESET ON = ACS55 zkousi automaticky resetovat tfi sekundy poté, co nastala porucha. Maximalni pocet resetu je 10
béhem tfi minut. Je-li toto pfekroCeno, ACS55 ukondi resetovani, a o nové resety se jiz nepokousi. Viz. také Indikace
stavu a sledovani chyb na strané 17.
Vystraha! Je-li zapnut signal pro béh, motor se po resetu rozbéhne. Ujistéte se, Ze tento stav nezpusobi zadné
nebezpeci.

8 HI FREQ | Definuje maximalni vystupni frekvenci. OFF: max. frekvence = hodnota definovana pfepinatem NOM FREQ HZ .

ON: max. frekvence = hodnota NOM FREQ HZ + hodnota potenciometru HI FREQ. Viz. Nastavovaci potenciometry
na strané 172.
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Nastavovaci potenciometry

Nastavovaci potenciometry se prestavuji pomoci Sroubovaku. V tovarnim nastaveni jsou vSechny potenciometry ve stfedové poloze.

MOTOR | NOM MOTOR |
(%) 100 NOM

AN
D)
50 =150

MOTOR | NOM vypoctéte z niZze uvedené rovnice, nebo vyberte hodnotu z grafu dole. ACS55 pocita
teplotu motoru na zakladé méreného vystupniho proudu a definovaného jmenovitého proudu. Ménic
nahlasi poruchu, jestlize je motor dle vypoctu prehraty.

Pozn.: Je-li kabel k motoru dlouhy (zvySuji se kapacitni proudy), je potfeba zvysit nastaveni MOTOR |
NOM.

Jmen. proud motoru [A]

1009
Jmen. proud ACS50 [A] &

MOTOR | NOM (%) =

e ACCIDEC
e

Urcuje €as rozbéhu i dobéhu (v sekundach) z minimalni na maximalni frekvenci. DelSi ACC/DEC &as
zpusobuje u ACS55 pomalejsi dosazeni zadané frekvence.

HI FREQ | Omezuje Zzadanou hodnotu vystupni frekvence mezi jmen. frekvenci a jmen. frekvenci + 70 Hz. Pro pouziti
tohoto potentiomtru prepnéte DIP pfepinac frekvencni volby HI FREQ. Viz DIP prepinace na strané 10.
Graf pro nastaveni MOTOR | NOM ACC/DEC c¢as
Jmenovity proud motoru (A) Ref. [%)]
ACS55-01x- 100 -
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 20 21
I I | I [ I I I I I [
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 3,3
| I I I | | | I I | |
-04A3-x 22 26 30 35 40 43 47 52 56 60 65
I | | I I I I I I I I m
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
[ | | I [ [ [ I I [ [
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 13,3 14,7
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Pripojeni napajeni a motoru

Jednofazové Avystraha! Pfed instalaci se ujistéte, ze napajeni ze sité je vypnuté.

vstupni napéti

L/R N/S

LINE

S

Pozn.: Zkontrolujte spravnost napajeni! Pfipojenim 230 V AC na jednotku ACS55 se jmen. napétim 115V AC
dojde ke znic¢eni ménice!

Svorka Popis Velikost vodice Utahovaci
moment
L/R, N/S 1~ vstupni napajeni Max. 2,5 mm? (ramy A a B) nebo max. 0.5 Nm/
2 /. TR .

T1/U, T2IV, T3W | silovy vystup k motoru 4 mm* (ramy C a D) médeny vodic 0.6 Nm
PE @ ochranna zem Pouzijte lankové vodice. Priifez ochranného | 1 Nm(¥)

ochranny vodi€ kabelu vodi¢e nesmi byt mensi nez prifez silovych

motoru a stinéni. vodicu.

Varovani! Pokud neni chladi¢ spravné uzemnén, mazete byt zranéni elektrickym proudem, kdyz se chladice
dotknete.

*Pozn.: PouZijte pouze dodané M4x8 Combi Srouby. Maximalni povolena hloubka Sroubu uzemnéni je 6 mm.

Volbu kabell provadéjte dle platnych predpist. Standardné pouzijte kabel pro teplotu 60 °C nebo 75 °C presahne-
li okolni teplota 30 °C. Viz. také Doplnujici instrukce pro kabelaz a EMC na strané 15.

Svodovy zemni proud ACS55 prevysSuje 3,5 mA stf./10 mA ss. Dle EN50178 smi byt ACS50 pouzit pouze pro
pevné pfipojeni kabelem.

Vstupni jisténi
Viz Technické udaje na strané 18 pro doporucené typy poijistek.
Motor

Motor musi byt tfifazovy asynchronni motor se jmenovitym napétim Uy od 200 do 240 V a jmenovitou frekvenci fy
bud 50 nebo 60 Hz. Jmenovity proud motoru musi byt nizSi, nebo roven jmenovitému vystupnimu proudu (/)
meénice.

Jsou-li faze zapojeny v poradi U-U, V-V a W-W, a zvoleny smér otaceni je vpred (forward), otaci se hridel motoru
ve sméru hodinovych ruciCek pfi pohledu na volny konec hfidele.
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Pfipojeni fidicich vodici

Pro digitalni vstupy Ize pouzit interni (1) nebo externi (2) zdroj
napajeciho napéti. Analogova reference je tovarné nastavena na
0...10 V DC. ( Jumper Al musi byt v poloze napéti ("U") ).

cz
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12...24 VDC supply 1...10 kohm
Pouztii proudového signalu
0/4...20 mA : — COM
- pfepnéte Al jumper do polohy @) ( | ( | COM
proud ("I"). ' y §|130E\/ED/AI
- nastavte Al OFFSET pfepinac | +12V
do polohy ON pfi pouZiti | START
proudového signalu ! REV
4...20 mA. L 10G
’ SCR

Ridici svorky

Pouzijte lanka 0,5...1,5 mm? (AWG22 - AWG16).

# | Nazev | Popis

1 | COM Spolec¢ny potencial pro digit. nebo analog. vstupy R

2 | COM | Spoleény potencial pro digit. nebo analog. vstupy 1)

3 | Al Analogovy vstup: Reference rychlosti (frekvence).
0/2...10 V DC (Ri=190 kOhm), nebo 0/4...20 mA
(Ri=100 Ohm). Rozliseni 0,1%, pfesnost +/-1 %.

4 | +10V Zdroj referencniho napéti pro analogovy vstup.
Pfesnost +/-2 %. Odbér max. 10 mA.

5 | +12V Pomocné napéti pro digitalni vstupy. Max. 30 mA.

6 | START | Digitalni vstup 1: Start (po poruse resetuje ménic) 2)

7 | REV Digitalni vstup 2: Reverzuje smér toCeni 2)

8 | JOG Digitalni vstup 3: Aktivuje snizenou rychlost (jog) 2)

9 | SCR Zem pro stinéni fidiciho kabelu. Vnitfné spojeno se
zemi pres kostru.

Reléovy vystup

1 | RO1 Porucha: Relé rozepne. 12 V...250 V AC/30 V DC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Vnitfné spojeno s kostrou (zemi) pfes odpor 1 MOhm.
2) Impedance digitalniho vstupu je 1.5 kOhm.
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Doplnujici instrukce pro kabelaz a EMC

Dodrzujte nasleduijici instrukce pro bezproblémovy provoz a pro zajisténi shody s evropskou smérnici EMC.

Motorovy kabel

Motorovy kabel musi byt symetricky tfivodiCovy kabel s koncentrickym PE vodi€em, nebo CtyfvodiCovy kabel s koncentrickym stinénim.
Doporucujeme kovovy oplet. Napf. typ MCCMK (NK Cables).

- Smotejte stinéni vodi€¢l dohromady do svazku a pfipojte na zemnici svorku J; . Svazek provedte co nejkratsi.
- Upevnéte stinéni kabelu tak, jak ukazuje obrazek (pfi pouziti interniho nebo externiho EMC filtru).

- Na konci motorového kabelu na strané motoru musi byt stinéni uzemnéno v ploSe 360 stupnd pomoci EMC kabelové priichodky, nebo
stinéni jednotlivych vodicu zkrouceno do svazku ne del§iho nez pétinasobek prifezu a pfipojeno na svorku PE motoru.

Ridici kabely

Ridici kabely musi byt lanka s mé&dé&nym stinicim opletem. Pro analogové 3
signaly je doporucen dvojité stinény kabel s parové kroucenymi vodici. N
- Svazek ze skrouceného stinéni pfipojte na svorku SCR. Svazek zachovejte

co nejkratsi.

- Upevnéte fidici kabel tak, jak ukazuje obrazek (pouze u EMC ménicu).

- Kabel motoru vedte co nejdale od fidicich vodi€l a napajeciho kabelu pro
vylouCeni elektromagnetické interference (vzdalenost > 20 cm).

Pozn.: Nikdy nevedte signaly 24 Vss a 115/230 Vst ve stejném kabelu.

Ridici kabel

Motorovy kabel
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Rizeni rychlosti

cz

Analogovy vstup udava referenci otacek (zadanou frekvenci) pro ACS55. Sladéni analogového vstupu a reference zavisi na nastaveni
DIP spinacu jak je uvedeno dale. Vystupni frekvence sleduje zmény reference pfi uvazovani ramp danych ACC/DEC potenciometrem.

Rezim “VyssSi frekvence OFF” (standard)

Rezim “Vyssi frekvence ON”

f
VL SO |
|
|
; :
b |
| >Vstup*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Nastaveni DIP prepinacu:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (kfivka a) ; ON** (kfivka b)
MOTOR NOM FREQ = 50 nebo 60Hz

Vystupni frekvence je limitovana zvolenou
jmenovitou frekvenci motoru.

fA reference frekvence
N+ 70HZ - F-eoe e\ *_limit vystupni frekvence

N b A 5
a |
b E

| Vstup*

0"V 10V "1y maj

4 mA 20 mA ’

Nastaveni DIP prepinacu:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kfivka a) nebo ON** (kfivka b)
MOTOR NOM FREQ = 50 nebo 60Hz

Aktualni vystupni frekvence je omezena na hodnotu mezi fy a fy+70Hz pomoci
potenciometru HI FREQ. Potenciometr neovliviuje vzorkovani analogového vstupu.

klesne-li hodnota signalu pod 2 V (4 mA).

* Pouzijte Al jumper pro volbu signalu napéti nebo proudu. Viz. strana 74.
** Ochrana pohonu pro pfipad ztraty vstupniho analogového signalu - ménic prejde do poruchy,
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Indikace stavu a sledovani chyb
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ACS55 ma dvé stavové indikacni LED, Zelena LED | Cervena Popis

viditeIné zepfedu pfistroje. LED

Zjisti-li ménic problém, Cervena LED zacne Sviti Nesviti ACS55 pracuje normalné.

blikat. Po odstranéni problemu resetujte — — — - . : -
Sviti Blika Byla aktivovana ochranna funkce. Pocet bliknuti

meénic vypnutim signalu start. Je-li signal start
jiz vypnut, tak jej nejprve zapnéte a poté
znovu vypnéte (provedeni resetu).

indikuje kod chyby.

V tabulce nize miZete nalézt kod chyby (dano Blika Blika ACS55 bude automaticky resetovat béhem 3s. (*)
poc¢tem bliknuti LED). Vystraha! Je-li pfitomen signal béhu, motor se rozbéhne.
# |Mozna pri¢ina poruchy a jeji naprava Mozna pri€ina poruchy a jeji naprava

1 | DC prepéti (*). 1) Napéti sité je priliS vysoké: Provéite napajeni. 6 |Hodnota reference analogoveho vstupuje je nizSi nez 4 mA/2

2) Cas brzdné rampy je pfilis kratky ve srovnani s momentem V. (%)
setrvacnosti zatéze: ZvySte ACC/DEC Cas potenciometrem. Pozn.: Tato supervize je aktivni pfi Al OFFSET na ON.

2 | DC podpéti (*). Napéti sité je pfiliS nizké: Provéfte napajeni. 7 | Pfetizeni motoru (12t pretizeni): 1) Zkontrolujte zatéz a
proveérte, Ze velikost motoru odpovida ACS55. 2) Provérte, Ze
nastaveni potenciometru MOTOR | NOM je spravné.

3 | Zkrat na vystupu: Vypnéte napajeni a provérte vinuti motoru a kabel |8 | Méni€ pfetizen nebo vysoka vnitini teplota: 1) Zatizeni je

k motoru. priliS vysoké 2) Chlazeni ménice je nedostatecné.
4 | Nadproud na vystupu. 1) Cas rozb&hu je pfili§ kratky ve srovnani 9 |Jina porucha. Vnitfni chyba. Vypnéte a zapnéte napajeni.
s momentem setrvacnosti zatéze: Zvyste ¢as ACC/DEC Zustal-li problém, méni¢ vymérite.
potenciometrem. 2) Motor neodpovida velikosti méniCe: Provérte
motor.

5 |Reservovano 10 | Chyba parametrizace. Pozn.: Blikaji obé LED. DIP pfepinace
byla pfepnuty ze standardniho nastaveni poté, co byl ménic
parametrizovan pomoci nastroje DriveConfig. Pfepnéte
prepinace zpét do pavodniho standardniho nastaveni.

(*) Automaticky reset je-li AUTORESET v poloze ON. Viz DIP prepinace na strané 10.
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Technické udaje

230V 115V

Vestavény EMC filtr, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Bez EMC filtru, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 02A2-1
Trvaly vystupni vykon motoru kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Velikost ramu (bez EMC) A A B C C A A
Velikost ramu (EMC) A A B D D A A
Jmenovité hodnoty
Vstupni napéti U, Vv 200-240 (+10/-15 %) 110-120 (+10/-15 %)
Trvaly vystupni proud I, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max. vystupni proud lopax* A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Vystupni napéti U, \% 0-U,, 3fazove 0-2xU,, 3fazove
Vstupni proud /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Spinaci frekvence kHz 5 (max, 16)
Limity ochran
Nadproud (Spicka) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
PfrekroCeni teploty 95 °C (chladic)
Maximalni prirez vodicu
Silové svorky mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Ridici svorky mm?2 1.5 (AWG 16)
Ztratovy vykon w 21 32 51 74 103 24 35
Jisténi**
IEC, typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typyCCaT A 10 15 20 25 30 10 15

* Povoleno po dobu 1min.
** Doporucené hodnoty. Nepouzivejte pojistky ultra rychlé, nebo s nizkym pfetizenim. Dodrzujte mistni pfedpisy.
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Maximalni délky motorovych kabelt

Pro vyhovéni evropské smérnici EMC nesmi délka motorového
kabelu prevySovat hodnoty uvadéné v tabulce nize. Cim kratSi

v v

Vestavény EMC filtr [Externi EMC filtr
ACS55-01E- ACS55-IFAB-01 a
ACS55-01N/E

Typ méniée 5kHz |[16kHz"| 5kHz |16 kHz "V
ENG61800-3, 1. prostredi (obytna zona), neomezena distribuce 2)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 3m - -
07A6-2, ..., 09A8-2 10 m 3m - -
EN61800-3, 1. prostfedi (obytna zéna), omezena distribuce %)
01A4-2, ..., 02A2-1 10 m 10 m 30 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 20m 10 m - -
EN61800-3, 2. prostiedi %
01A4-2, ..., 02A2-2 10 m 10 m 50 m 10 m
04A3-2 10 m 10 m 75 m 10 m
01A4-1, ..., 02A2-1 10 m 10 m 50 m 10 m
07A6-2, ..., 09A8-2 30m 10 m - -

1) Spinaci frekvenci Ize nastavit DIP pfepinaem. Viz. strana 7117.
2) Aplikovatelné pouze pro ruseni po siti.
3) Aplikovatelné pro ruseni po siti i vyzafovanim.

Ochrany

Prepéti, podpéti, zkrat na vystupu, nadproud, ztrata analogoveho
signalu, pretiZzeni motoru, pretizeni ménice.

Distribuce v sitich s izolovanou zemi

Ménice s vestavénym EMC filtrem nebo ACS55-IFAB-01 externi
vstupni filtr nesmi byt pouzity v plovoucich sitich nebo v
primyslovych distribu€nich sitich s vysokou impedanci proti zemi.

Informace tykajici se zivotniho prostredi

Vyrobek je slozen prevazné z kvalitnich recyklovatelnych surovin,
takZe Setfi energii a pfirodni zdroje. Instrukce pro likvidaci je
mozné obdrzet u prodejnich a servisnich organizaci ABB.

Omezeni odpovédnosti
Vyrobce neni zodpovédny za:

* jakeékoliv skody vzniklé montazi, uvedenim do provozu,
opravami, zménami ménice, nebo okolnim prostfedim, které
neodpovida pozadavkim uvedenym v dodané dokumentaci,
popf. v jinych relevantnich dokumentacich.

* nespravneé uzivani, nedbalost nebo vnéjsi havarii.

* jednotky obsahujici materialy dodané, nebo navrzené
zakaznikem.

V zadném pfipadé neni vyrobce, jeho distributor nebo

subdodavatel odpovédny za zvlastni, nepfimé, havarijni nebo

nasledné Skody, ztraty nebo postihy.

V pfipadé dotazu tykajicich se VaSeho méni¢e ABB, kontaktujte

prosim mistniho distributora nebo zastoupeni ABB. Technicka

data, informace a specifikace jsou platna v okamziku tisku.

Vyrobce si vyhrazuje pravo na zménu bez pfedchoziho ohlaseni.
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Schvaleni

Oznaceni CE
ACS55 vyhovuje pozadavkum evropské

* Smeérnice pro zafizeni nizkého napéti 73/23/EEC s dodatky
 EMC smérnice 89/336/EEC s dodatky

Odpovidajici deklarace a seznam hlavnich standardu je k dispozici
na vyzadani.

Elektromagneticka kompatibilita:
ACS50 spliuje nasledujici standardy v pfipadé, kdy instalace je
provedena odborné spravné dle pokynu z tohoto manualu:

Vysokofrekvenéni ruseni
pfenasené po siti

EN61800-3 prvni prostredi,
neomezena/omezena distribuce )

Vysokofrekvencni ruseni
pfenasené vyzarovanim

EN61800-3 prvni prostredi,
omezena distribuce

Odolnost EN61800-3 druhé prostredi

Harmonickeé sité IEC61000-3-2

1) Zachovejte maximalni povolenou délku kabelu k motoru a
spinaci frekvenci, strana 19. Viz také pokyny ke kabelazi na str. 15.

Urover harmonickych proudt Ize sniZit montazi externi vstupni
tlumivky.

UL, cUL a C-Tick oznaceni
Viz vykonovy Stitek.

UL, cUL:

ACS55 je pouzitelny v obvodech se zkratovym proudem do 65 kA
(efektini hodnota) a napéti max. 230 V, pfi pouziti jisténi tfidy CC Ci T.

C-Tick:

Ccz

Electromagneticka kompatibilita, viz Udaje v odstavci CE vySe.

Ochrana vyrobku v USA

Tento vyrobek je chranén jednim nebo nékolika nize uvedenymi
US patenty

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623

5,521,483
5,940,286
6,184,740
6,313,599
6,498,452
6,856,502
6,958,923
6,992,908
7,057,908
7,102,325

5,532,568
5,942,874
6,195,274
6,316,896
6,552,510
6,859,374
6,967,453
6,999,329
7,059,390
D503,931

5,589,754
5,952,613
6,229,356
6,335,607
6,597,148
6,922,883
6,972,976
7,023,160
7,067,997
D510,319

D511,137D 511,150D5 12,026D5 12,696 D5 21,466
Dalsi patenty jsou jiz pfihlaseny.

Prislusenstvi

EMC filtr: ACS50-IFAB-01
Vstupni tlumivky: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Vystupni tlumivky: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

Jednotka potenciometru: ACS50-POT

Sada DriveConfig, pro dal8i informace kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.
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