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Sakerhetsinstruktioner

Oversikt

Varnings- och
uppmarksamhets-
information

"Varning”

"Observera”

Avsnittet beskriver de sakerhetsinstruktioner som maste tillampas vid
installation, drift och service av ACS 600. Underlatelse att félja séker-
hetsinstruktionerna kan medféra kroppsskada och dédsfall, liksom
skador péa frekvensomriktaren, motorn och den drivna utrustningen.
Studera noggrant innehéllet i detta kapitel innan du bérjar arbeta pa
eller med utrustningen.

I handboken kan sékerhetsrelaterad information ges pa tva séatt. Med
"Varning" ges information om situationer som, om de inte hanteras pa
ratt satt, kan leda till allvarliga fel, fysiska skador och dédsfall. Med
"OBS" ges information om saker som ldsaren séarskilt bor lagga méarke
till eller hanvisas till ytterligare information fran annan kélla.
Markeringen "OBS" ar mindre allvarlig &n "Varning", men ska darfor
inte negligeras.

Med hjalp av féljande symboler varnas lasaren fér situationer som kan
leda till svara fysiska skador och/eller svara skador pa utrustningen:

Varning for farlig spanning varnar for situationer
dar héga spanningar kan orsaka kroppsskada och/
eller skada pé utrustning. Texten i anslutning till
symbolen férklarar hur faran kan undvikas.

leda till kroppsskada och/eller utrustningsskada av
andra orsaker &n elektriska. Texten i anslutning till
symbolen férklarar hur faran kan undvikas.

Varning for elektrostatisk urladdning varnar for
situationer dar elektrostatiska urladdningar kan
medfdra skador pa utrustningen. Texten i
anslutning till symbolen forklarar hur faran kan
undvikas.

: Allméan varning varnar for situationer som kan

Med hjalp av féljande symboler meddelas lasaren att han eller hon ska
lagga sarskilt marke till den angivna informationen, respektive att det

finns mer information att hamta fran annan kalla:

VIKTIGT! VIKTIGT markerar att lasaren ska lagga sérskilt
noga marke till en viss aspeki.

OBS: OBS ger ytterligare information i &mnet, eller anger
annan kélla dar ytterligare information finns att
hamta.
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Sakerhetsinstruktioner

Allmanna séakerhets- Dessa sékerhetsinstruktioner vander sig till alla som arbetar med
instruktioner ACS 600. Férutom féljande instruktioner ges mera detaljerade
instruktioner pa de férsta sidorna i aktuell hardvaruhandbok.

VARNING! All elektrisk installation och allt underhall p4 ACS 600 ska
utféras av behorig elektriker.

ACS 600 och utrustning ansluten till denna méste vara korrekt jordad.

Arbeta aldrig under spanning pa ACS 600. Efter att ha brutit
matningsspanningen, lat mellanledskondensatorerna ladda ur sig
under 5 minuter innan du bérjar arbeta pa frekvensomriktaren, motorn
eller motorkabeln. Ta till vana att verifiera med hjalp av ett span-
ningsmatningsinstrument att frekvensomriktaren faktiskt ar urladdad
innan du bérjar arbeta med den.

Motoruttagen pa ACS 600 ligger pa farligt hdg potential om omriktaren
ar spanningssatt, oberoende av om motorn &r i drift eller ej.

Det kan férekomma farliga spanningar inuti ACS 600 som kommer fran
externa styrkretsar, &ven om matningen till frekvensomriktaren ar
bruten. Var alltid mycket forsiktig i samband med ingrepp i
utrustningen. Underlatenhet att félja dessa instruktioner medfér risk for
kroppsskada eller dédsfall.

drivmekanismer och drivna maskiner. Kontrollera noga da
konstruktionsarbetet inleds att all tillkopplad utrustning klarar av de
6kade pafrestningar som kan bli féljden.

Q VARNING! Med ACS 600 utokas driftomradet for elektriska motorer,

Systemet far inte anvandas om motorns nominella spanning
understiger halva nominella inspéanningen fér ACS 600 eller om
motorns nominella strém understiger 1/6 av den nominella utstrémmen
fran ACS 600. Egenskaper hos motorns isolation bér noggrant
kontrolleras. Utspanningen fran ACS 600 utgdrs av korta pulser med
hég spanning — ca 1,35 - 1,41 ganger natspanningen — oberoende av
utfrekvensen. Denna spénning kan nastan férdubblas vid ogynnsamma
egenskaper hos motorkabeln. Kontakta ABB:s kontor f6r ndrmare
information om flermotordrift krdvs. Underlatenhet att kontrollera om
motorn ar Iamplig kan medféra bestdende skador pa motorn.

Samtliga isolationstest ska utféras med ACS 600 bortkopplad fran allt
kablage. Férsok inte anvédnda ACS 600 utanfér sitt angivna
driftomrade. Underlatenhet att félja dessa instruktioner kan medféra
bestdende skador pa frekvensomriktaren.

| ACS 600 ingar ett flertal automatiska aterstéliningsfunktioner. Om
nagon av dessa funktioner aktiveras aterstalls enheten och startar om i
handelse av fel. Funktionerna bér inte véljas till om utrustningen inte &r
avsedd for denna typ av drift eller om s&dan aterstallning skulle kunna
medfdra farliga situationer.
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Kapitel 1 — Inledning till handboken

Oversikt

Innan du borjar

Vad denna handbok
innehaller

Detta kapitel beskriver syftet med denna handbok samt dess innehall
och malgrupp. Det innehaller ocksa en foérteckning éver samhérande
dokument. Denna handbok géller fér ACS 600 systemprogram
version 5.2 eller senare.

Syftet med denna handbok ar att ge den information du behdver for att
programmera och anvédnda ACS 600-drivsystem.

Lasaren av denna handbok férutsetts ha:

e Grundlaggande kunskaper om elektriska kopplingar, elektroniska
komponenter och elschemasymboler.

¢ Viss kunskap om ABBs produktnamn och terminologi.

* Inga kunskaper om installation, drift och underhall av ACS 600.

Séakerhetsinstruktioner finns pa sidorna iii—iv. Kapitlet beskriver hur
varningar och annan séarskild information markeras i handboken.
Vidare anges de grundldggande sékerhetsnormer som maste féljas.

Kapitel 1 — Introduktion, det kapitel du l&ser nu, ger en introduktion till
ACS 600 Beskrivning av systemprogramvara och beskriver de uttryck
som anvands i handboken.

Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 —
Oversikt ger en éversikt 6ver programmeringen av ACS 600. Kapitlet
beskriver det praktiska handhavandet av manéverpanelen CDP 312
som anvénds for styrning och programmering.

Kapitel 3 — Startparametrar listar samtliga startparametrar samt
beskriver dem i detalj.

Kapitel 4 — Driftvarden och olika styrplatser beskriver systemets
arvarden samt styrning fran mandverpanel eller extern styrplats.

Kapitel 5 — Makron fér standardtillampningar beskriver de medféljande
fem standardtilldmpningsmakrona och det anvandardefinierade
makrot.

Kapitel 6 — Parametrar listar samtliga parametrar som ingar i ACS 600
och beskriver funktionen hos var och en av dessa.

Kapitel 7 — Felsdkning innehaller en férteckning dver de larm- och
varningsmeddelanden som ACS 600 kan generera samt beskrivningar
av ténkbara orsaker och lampliga atgarder.
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Kapitel 1 — Inledning till handboken

Bilaga A — Fullstadndiga parameterinstalliningar listar i tabellform samt-
liga parameterinstéliningar som ar méjliga i ACS 600.

Bilaga B — Grundinstéliningar for tilldmpningsmakron listar i tabellform
férvalda parameterinstéliningar fér samtliga tilldmpningsmakron.

Bilaga C — Styrning av ACS 600 via faltbuss innehaller information om
hur man styr ACS 600 via de féltbussanpassningsmoduler som finns
som tillval.

Bilaga D — Analog utbyggnadsmodul NAIO innehaller information som
behdvs for att styra omriktaren via en analog utbyggnadsmodul NAIO.

Samhorande dokument Fdérutom denna handbok omfattar dokumentationen av ACS 600
féljande handbdcker:

* Igéngkérningshandbok fér ACS 600 utrustad med standard
tildmpningsprogram 5.x, ID-nummer 3BFE 64049224.

* Beskrivningar av hardvaran i ACS 600-familjen.

* Flera andra installations- och igdngkdrningshandbdcker for
tillvalsenheter till ACS 600.
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 —
manoverpanelen CDP 312 — oversikt

Oversikt

Programmering av
ACS 600

Tillampningsmakron

Parametergrupper

Startparametrar

Mandoverpanel

Detta kapitel beskriver hur man anvdnder mandverpanelen tillsam-
mans med ACS 600 for att &ndra parametrar, avladsa driftvarden och
styra omriktaren.

OBS! Mandverpanel CDP 312 fungerar inte tillsammans med
systemprogram fér ACS 600 av version 3.x eller tidigare.
Mandverpanel CDP 311 fungerar inte tillsammans med
systemprogram av version 5.x eller senare.

Du kan genom programmering anpassa konfigureringen av ACS 600
for att frekvensomriktaren ska uppfylla de krav som stélls av den aktu-
ella tillAmpningen. ACS 600 programmeras via en uppséattning parame-
trar.

Du kan stélla in parametrarna en i taget eller vélja en férprogrammerad
parameteruppsattning. Férprogrammerade parameteruppséattningar
kallas tillampningsmakron. Se Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron
for att fa ytterligare information om tillampningsmakron.

Foér att underlatta programmeringen ar parametrarna i ACS 600 ord-
nade i grupper. Parametrarna i gruppen Startparametrar beskrivs i
Kapitel 3 — Startparametrar medan évriga parametrar beskrivs i Kapitel
6 — Parametrar.

| parametergruppen Startparametrar finns nagra av de grundinstall-
ningar som fordras for att anpassa ACS 600 till din motor och for att
stélla in spraket pa mandéverpanelens teckenfénster. | gruppen ingar
aven en lista 6ver férprogrammerade tilldmpningsmakron. Paramet-
rarna i gruppen Startparametrar stélls in i samband med igdngkdrning
av systemet och behdéver sedan normalt inte &ndras. Se Kapitel 3 —
Startparametrar f6r en ndrmare beskrivning av varje parameter.

Mandéverpanelen CDP 312 anvands for att styra och programmera
ACS 600. Mandverpanelen kan monteras pa skapdérren eller, t ex, pa
en styrpulpet.
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandverpanelen CDP 312 — dversikt

—— ACT ——PAR ——FUNC —DRIVE——

Figur 2-1  Mandverpanelen CDP 312.

Teckenfonster  Teckenfonstret har 4 rader om 20 tecken vardera.

Vélj sprak med startparameter 99.1 SPRAK. En uppséttning pa 4 sprak
programmeras i ACS 600-systemets minne pa fabriken enligt kundens
onskemal. Se Kapitel 3 — Startparametrar.

Tangenter Mandverpanelens tangenter &r av membrantyp och graverade. Deras
funktioner beskrivs pa de efterféljande sidorna.
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

ID-nummer férvald  Panelstatus Rotationsriktning Aktiv referens  Driftstatus
omriktare L = Lokal “*“=Fram | = | drift

R = Fjarr - =Back 0 =Stoppad
\:n@;tyming \ / ;
. T Driftvardesvisning

Statusrad ——— P
_>
Val av driftvarde
/felhistorik
Val av driftvarde / rulla
felmeddelanden

Driftvardessignal >
Namn och vérde| —

VAlj &ndr.lage for ny param.
ENTER Bekréfta ny parameter

Parameterlage

Gruppval

Snabb &ndring av varde
Parameterval

Langsam &ndring av vérde

Valj &ndringslage

Statusrad ——— |
Gruppens nummer

och namn >
Parameterns nummer >
och namn

Parametervirde ——J

ENTER Bekrafta nytt varde
Statusrad —— Funktionslage
Valb —
fj\kﬂcr)ier » * @ % Val av rad
ENTER Starta funktion

Val av omriktare

‘ Val av omriktare
Andring av ID-nummer

Valj andringslage
ENTER Bekrafta nytt varde

Apparattyp —
Programnamn >
ochgversiondatum

ID-nummer —

Figur2-2 Mandverpanelens teckenfénster samt funktion hos mandverpanelens tangenter.

Panel / Extern styrning Fram Start

Aterstalining efter fel Back Stopp

Funktion for referensinstallning

CICIT)

Figur 2-3 Mandverpanelens tangenter for driftkommandon.
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Anvéandning av
mandverpanelen

Driftsatt

Identifieringsvisning

Driftvardesvisning

Nedan ges en 6versikt av hur du anvander mandverpanelen CDP 312.
Tangenterna och teckenfénstretsinnehall beskrivs i figurerna 2-1, 2-2
och 2-3.

Mandverpanelen CDP 312 har fyra olika driftséatt: Driftvardesvisning,
Parameterlage, Funktionslage och Val av omriktare. Dessutom finns ett
speciell identifieringsfénster som visas efter det att mandverpanelen
har anslutits till panelbussen. Nedan beskrivs kortfattat identifierings-
visningen och de olika driftsatten.

Forsta gdngen mandverpanelen ansluts eller da omriktaren spannings-
satts séatts panelen i identifieringslage.

OBS: Mandverpanelen kan anslutas till omriktaren dven da denna ar
spéanningssatt.

Efter tva sekunder toms teckenfonstret och driftvarden for den valda
drivenheten visas.

Till detta driftsatt hor tva olika informationsfénster som kan visas pa
mandverpanelen; Driftvardesvisning och Felhistorik. Driftvardena visas
forst da man véljer Driftvardesvisning. Om fel féreligger pa omriktaren
visas felmeddelanden forst.

Om inga tangenter trycks in under en minut kommer mandverpanelen
automatiskt att aterga till Driftvardesvisning, oberoende av tidigare valt
driftsatt (dock med undantag for statusvisningen vid driftsattet Val av
omriktare samt for felindikering).

Med hjalp av driftvardesvisningen kan du évervaka upp till tre driftvar-
den samtidigt. For ytterligare information om driftvarden, se Kapitel 4 -
Driftvarden och olika styrplatser. Tabell 2-2 beskriver hur du véljer de
tre storheter vars driftvarden ska visas.

Felhistoriken ger information om de senaste 64 felen och varningarna
som intraffat i omriktaren. De 16 senaste meddelandena hélls kvar i
minnet dven efter spénningsfranslag. Tabell 2-3 beskriver hur man
raderar felindikeringar ur felminnet.

Nedanstaende figur och tabell visar exempel pa denna felhistorik i de
olika faserna, fran upptéackt till &tergang/kvittering.

2-4
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Handelse Information
. ] ] Ett fel upptacks av omriktaren Handelsens ordningstal.
Exempel pa felhistorik Beskrivning av felet samt ett “+” fram-
I for.
Tecken Beskrivning Summa drifttid.
Ordningstal Drifttid - )
(1 &r den senaste handelsen) Felet aterstélls av anvdndaren. Héandelsens ordningstal.

Texten -ATERSTALL FEL.
Summa drifttid.

En varning genereras av omrik- | H&ndelsens ordningstal.

taren. Beskrivning av varningen samt ett “+”
framfor.

Summa drifttid.

Varningen atertas av omrik- Handelsens ordningstal.
taren. Beskrivning av varningen samt ett “-”
framfor.

Summa drifttid.

Om ett fel eller en varning skulle uppsta i omriktaren kommer
meddelandet om detta att visas omedelbart, utom i fall da driftsattet Val
av omriktare &r aktiverat. Tabell 2-4 visar hur du aterstéller ett fel. Fran
Felvisningen kan du véxla till andra visningar utan att férst behéva
aterstalla felet. Om du inte trycker pa nagra tangenter fortsatter fel-
eller varningstexten att visas sa lange situationen kvarstar.

Se Kapitel 7 — Fels6kning for ytterligare information.

Tabell 2-1 Visning av fullstdndigt namn hos de tre driftvardessignalerna.

Steg Funktion Tangenter Visning
1. Visning av fullstdndigt namn hos de tre Tryck in
driftvdrdessignalerna.
2. For att aterga till driftvardesvisning. Slapp
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Tabell 2-2 Val av driftvardessignaler som ska visas.

Steg Funktion Tangent Visning
1. Aktivera driftsattet Driftvardesvisning. lE
2. Valj en rad (den blinkande markéren indi-
kerar vald rad).
3. Aktivera funktionen for val av driftvérde.
ENTER
4. Valj en driftvardessignal.
Valj driftvérdessignalgrupp.
5.a Bekrafta valet och aterga till driftsattet
Driftvardesvisning.
5.b For att avbryta valet och aterga till de var-
den som gallde tidigare, tryck pa ndgon av
driftsattstangenterna.
Det valda driftséttet aktiveras.
2-6 Programmeringshandbok, ACS 600



Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Tabell 2-3 Visning och radering av fel i felhistoriken. Felhistoriken kan inte aterstallas om nagot fel eller nagon
varning fortfarande ar aktivt

Steg Funktion Tangent Visning

2. Visa felhistoriken.
3. Valj féregdende (UPP) eller nasta fel

Radera innehéllet i Felhistorik.
Felhistoriken tom.
4. Aterga till driftsattet Driftvardesvisning.

1. Aktivera driftsattet Driftvérdesvisning.

Tabell 2-4 Visning och aterstéllning av ett aktivt fel.

Steg Funktion Tangent Visning

1. Visa ett aktivt fel.

2. Aterstall felet. @

Parameterldge Driftsattet Parameterlage anvander du for att &ndra parametrarna i
ACS 600. Forsta gangen man aktiverar detta driftsatt visar teckenfonst-
ret den férsta parametern i den férsta gruppen. Nasta gang du véljer
Parameterlage kommer den senast valda parametern att visas.
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Tabell 2-5 Val av parameter och &ndring av dess véarde.

Steg Funktion Tangent Visning
1. Aktivera Parameterlage.
2. Valj en annan grupp.
3. Valj en parameter.
4. Aktivera Parameterinstallningslage.
ENTER
5. Andra parameterns vérde:
(ldangsam férandring — siffervarden
och text)
(snabb férandring — endast siffervar-
den)
6a. Spara det nya vérdet.
ENTER
6b. For att angra det nya vardet och aterstalla
det ursprungliga, tryck pa vilken som
helst av driftsattangenterna. Valt driftsatt
aktiveras. @
Funktionslage Funktionslaget anvénds for att vélja specialfunktioner. Dessa funktio-
ner ar Parameteruppladdning, Parameternedladdning och Kontrastin-
stallning av teckenfénstret pa mandverpanelen CDP 312.
UPPLADDN |8 Uppladdning innebé&r att samtliga parametrar och resultatet av
- motoridentifieringen kopieras 6ver fran vald omriktare till
NEDLADDN manoverpanelen. Uppladdningsfunktionen kan utféras med omriktaren
— i drift, men det enda kommando som &r tillgéngligt under
uppladdningen ar STOPP.
.,
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Tabell 2-6 och avsnittet Kopiera parametrar mellan omriktare pa sidan
2-10 beskriver hur man valjer parametrar och hur man laddar upp och
ned.

OBS:

e Som standard innebéar nedladdning att alla parametrar i grupperna
10 till 97, som ligger lagrade i mandverpanelen, kopieras over till
vald omriktare. Grupperna 98 och 99, som beroér tillval, sprak, makro
och motordata, nedladdas daremot inte.

e Uppladdning maste utféras fére nedladdning.

e Parametrar kan laddas upp och laddas ner endast under
férutsattning att systemprogramvarans versionsnummer (se
parameter 33.01 PROGR VERS och 33.02 APPL PROGR VERS) i
malsystemet &r detsamma som kaéllsystemets.

* Omriktaren maste vara stoppad under nedladdningsproceduren.

Tabell 2-6 Hur man véljer och utfér funktioner

Steg Funktion Tangenter Visning
1. Val av funktionslage. @
2. Valj en funktion (blinkande markér indi-
kerar vald funktion).
3. Aktivera den valda funktionen. P e .

ENTER

Tabell 2-7 Instéllning av kontrast pA mandverpanelens teckenfonster.

Steg

Funktion Tangent Visning

1.

Aktivera Funktionslaget. @

Valj funktion (en blinkande markér indi-
kerar vald funktion).
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Steg Funktion Tangent Visning
3. Aktivera funktionen fér kontrastinstall-
ning. ENTER
4. Stéll in kontrasten.
5.a Bekréfta instéllt kontrastvérde.
ENTER
5.b For att avbryta instéliningen och behalla
de ursprungliga vardena, tryck pa nagon
av driftsattstangenterna.
Valt driftsatt fér mandverpanelen aktive- @
ras.

Kopiera parametrar  Med hjalp av funktionerna f6r uppladdning och nedladdning av para-
mellan omriktare  metrar kan man kopiera parametrar fran en omriktare till en annan. Gor
pa foéljande satt:

1. Valj de installerade tillvalen (grupp 98), samt sprak och tillvals-
makro (grupp 99) fér varje omriktare.

2. Stéll in méarkvarden fér motorerna (grupp 99) och genomfér vid
behov en identifieringskdrning fér varje motor. Se Kapitel 3 —
Startparametrar.

3. Definiera parametrarna i grupperna 10 till 97 i en av omriktarna.

4. Ladda upp parameteruppsattningen fran ACS 600 till
mandverpanelen (se tabell 2-6).

5. Koppla loss mandéverpanelen och anslut den till nasta drift.

6. Se till att den anslutna driften ar i lokalt 1age (ett “L” ska visas pa
férsta raden i teckenfénstret). Vid behov, dndra lage genom att

trycka pa knappen ).
7. Ladda ner parameteruppsattningen fran mandverpanelen till
ACS 600 (tabell 2-6).

8. Upprepa stegen 7 och 8 f6r samtliga omriktare som ska ha samma
parameteruppsattning.
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

OBS! Parametrarna i grupperna 98 och 99, som galler tillval, sprak,
tildmpningsmakron och motordata, laddas inte ned.")

Val av omriktare  Vanligen behdvs inte de egenskaper som kan véljas i Val av omriktare.
Dessa egenskaper anvands endast for tillampningar dar flera omriktare
ar kopplade till en panelbuss. For ytterligare information hanvisas till
installations- och igdngkérningsanvisningarna fér bussanpassningsmo-
dul NBCI. Identitetsnumret fér dokumentet ar 3AFY 58919748.

Panelbussen ar den kommunikationsldénk som kopplar ihop kontrollpa-
nelen med ACS 600. Varje ihopkopplad nod maste ha ett eget identi-
tetsnummer (ID). Grundinstallningen fér ACS 600-enhetens ID-
nummer ar 1.

VIKTIGT! ACS 600-enhetens ID-nummer boér inte andras savida
enheten inte ska kopplas till panelbussen tillsammans med andra
omriktare.

) Denna begransning hindrar nedladdning av felaktiga motordata (grupp 99). | vissa fall &r det ocksa
mojligt att uppladda och nedladda grupperna 98 och 99 samt resultatet av motorernas identifierings-
kérning. Kontakta din lokala ABB-aterforséaljare foér ndrmare information.
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Tabell 2-8 Val av omriktare och &ndring av ID-nummer.

ID-numret) och justering vardet genom

Steg Funktion Tangenter Visning
1. Aktivera Val av omriktare.
2. Val av nésta vy.
Nodens ID-nummer kan &ndras genom
tryck pa ENTER (ger klammertecken runt

tryck pa nadgon av tangenterna @@ .

Godkann det nya vardet genom att trycka
pa ENTER. Bryt spénningen till ACS 600
for att kontrollera det nya ID-numret (det
nya numret syns i teckenfénstret férst efter
det att spanningen brutits och kopplats pa

igen).

Statusvisningen fér alla till panelbussen
kopplade apparater visas efter den sista

fonstret samtidigt, tryck pa @ for att fa
fram resten av dem.

Symboler i statusfonstret:
# = Driften stoppad i framriktningen
i = Driften i drift i backriktningen

noden. Om alla noder inte ryms i tecken- = Omriktaren utidst p g a fel

3. For att koppla upp mot den sist visade
omriktaren och for att aktivera ett annat
driftsatt for panelen, tryck pa en av tang-
enterna for val av driftsatt.

Déarmed aktiveras valt driftsétt.

Driftkommandon

Andring av styrplats

Driftkommandon styr driften av ACS 600. | driftkommandona ingar start
och stopp av omriktaren, byte av rotationsriktning samt &ndring av refe-
rensvérde. Referensvardet anvands for att styra motorns varvtal eller
vridmoment.

Driftkommandon kan ges fran manéverpanelen CDP 312 under férut-
séttning att statusraden visas och att lokal mandvrering ar vald. Valt
mandvreringssatt indikeras pa mandverpanelens teckenfénster med L
(Lokal mandvrering). R anger att fjarrmandévrering &r vald och att pane-
len &r signalkallan for referensvardet som styr ACS 600.

Lokal styrning Fjarrstyrning

Om varken L eller R visas pa teckenfonstrets forsta rad innebér det att
drivenheten styrs pa annat séatt. Driftkommandon kan i sa fall inte ges
frdn mandverpanelen. Endast driftvardesévervakning,

2-12
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Start, stopp, rotations-
riktning och referens

Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

parameterinstéalining, uppladdning och &ndring av ID-nummer ar da
mojlig.

Styrning via I/O-grénssnittet eller en kommunikationsmodul

Vaxla mellan lokal manévrering och fjarrmandévrering genom att trycka
pa LOC REM. Se Kapitel 4 — Driftvarden fér en ndrmare beskrivning av
lokal styrning och fjarrstyrning.

Kommandona fér start, stopp och E)ée av rotationsriktning ger du fran

panelen genom att trycka pa , , @ eller @ . Tabell 2-9
beskriver hur man stéller in ett referensvarde frdn mandverpanelen.

Tabell 2-9 Instéllining av referens.

Steg Funktion Tangent Visning

ningstangenterna.

1. For att aktivera ett installningslage och
visa statusraden, tryck pa nagon av install-

2. For att aktivera referensinstaliningslaget.
En blinkande markér indikerar att referens-
instéliningslaget ar aktiverat.

(langsam &ndring)

(snabb &ndring)

3. For att Andra referensvérdet.

terna.

4.a For att spara det nya referensvérdet, tryck
pa Enter. D& lagras det nya vardet i per-
manentminnet. Det aterstélls automatiskt
efter spanningsfranslag.

4.b For att lAmna referensinstélliningsléaget
utan att spara gjorda andringar, tryck pa
vilken som helst av installningstangen-

Darmed aktiveras valt instéliningslage.
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Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandéverpanelen CDP 312 — dversikt

Inlasning och inmatning  Vissa arvarden och parmetrar ar av typen packade binara varden, d.v.s
av packade bindra varje enskild bit i det aktuella dataordet har en viss specifik betydelse,
varden via CDP 312 som férklaras i samband med beskrivningen av aktuell signal eller
parameter. P& mandverpanelen CDP 312 visas packade binara var-
den som hexadecimala tal och matas in som sadana.

| nedanstdende exempel ar bitarna nr 1, 3 och 4 ettstallda:

Binart 0000 0000 0001 1010
Hexadecimalt 0 0 1 A
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Kapitel 3 — Startparametrar

Oversikt

Startparametrar

EAIARE,

| detta kapitel listas och beskrivs systemets startparametrar. Startpara-
metrarna ar en speciell parameteruppsattning som tillater att man stal-
ler in ACS 600 och definiera motorn. Startparametrarna behdver
endast anges i samband med igangkdrning och behdver sedan nor-
malt inte &ndras.

Nar man andrar varden pa startparametrarna, félj den procedur som
beskrivs i Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 — mandverpanelen
CDP 312 — dversikt, tabell 2-5. | Tabell 3-1 listas alla startparametrar.
Kolumnen Omrade/enhet i tabellen visar parametrarnas varden. Texten
efter tabellen beskriver parametervérdena i detalj.

VARNING! Om man later motorn och den drivna utrustningen arbeta
med felaktiga startparametrar instéllda kan konsekvenserna bli felaktig
funktion, férsémrad reglernoggrannhet och skador péa utrustning.

Tabell 3-1 Grupp 99, startparametrar fér ACS 600.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 SPRAK Sprak Val av spréak pa mandéver-
panelens teckenfénster.
02 TILLAMPNINGS- TillAmpningsmakron Val av tillAmpningsmakro.
MAKRO
03 MAKRO ATER- NEJ; JA Aterstaller alla parame-
STALLN trar till sina férvalda
grundvérden.
04 MOTOR STYRME- DTC; SKALAR Val av styrmetod for
TOD motor.
05 MOTOR NOM 1/2 * Uy fér ACS 600 till Motorns markspéanning.
SPANN 2 * U, fér ACS 600
06 MQTOF{ NOM 1/6 * I,nq f6r ACS 600 till Motorns mérkspanning.
STROM 2 * I,nq f6r ACS 600
07 MOTOR NOM FREKYV | 8...300 Hz Motorns méarkfrekvens.
08 MOTOR NOM VARVT | 1...18 000 rpm Motorns méarkvarvtal.
09 MOTOR NOM 0...9000 kW Motorns méarkeffekt.
EFFEKT
10 MOTOR IDENTIFIER | NEJ/ STANDARD/ Valjer typ av identifie-
REDUCERAD ringskérning fér motorn.
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Kapitel 3 — Startparametrar

99.01 SPRAK

99.02 TILLAMPNINGS-

MAKRO

99.03 MAKRO
ATERSTALLN

Parametrarna 99.4 — 99.10 maste alltid specificeras i samband
med igangkdrningen.

| fall flera motorer ar kopplade till ACS 600 maste vissa extra instruktio-
ner tas i beaktande vid instéllning av startparametrar. Ytterligare infor-
mation om detta fas av de lokala ABB-aterférsaljarna.

ACS 600 visar all information pa det sprak du valt. Pa panelen finns 11
alternativ, men i minnet pa ACS 600 finns en serie pa fyra sprak. Alter-
nativen ar féljande:

* engelska (GB och US), franska, spanska, portugisiska
* engelska (GB och US), tyska, italienska, hollandska
* engelska (GB och US), danska, svenska, finska.

Om man véljer engelska (US) som sprak valjs automatiskt HP (hk) som
enhet for effekt, i stallet fér kW.

Parametern anvénds for att valja det tillampningsmakro som konfigure-
rar ACS 600 for en viss tillAmpning. Se Kapitel 5 — Standardtillamp-
ningsmakron for en lista med beskrivning av de olika
tilldmpningsmakron som finns tillgangliga. Vidare finns mojligheten att
spara de aktuella installningarna som ett nytt tillmpningsmakro
(EGET1 SPARA och EGET2 SPARA) vilka du sedan kan anropa
(EGET1 HAMTA och EGET2 HAMTA).

Inte alla parametergrupperna ingar i makron. Se avsnittet 99.03
MAKRO ATERSTALLN nedan.

OBS! Nar man hamtar ett egendefinierat makro éverférs samtidigt till-
hérande startparametrar och resultatet av motorns identifieringskor-
ning. Kontrollera darfér att instaliningarna éverensstdmmer med den
aktuella motorn.

Om man véljer JA, aterstalls tillampningsmakrons ursprungliga install-
ningar pa féljande satt:

* Om man véljer ett standardmakro (Fabrik,...., Sekvensstyrning) ater-
stélls parametervardena for alla grupper till de varden som laddats
pa fabriken. Undantag: parameterinstéllningarna i grupp 99 férblir
oférandrade.

* Om man véljer eget makro 1 eller 2 aterstélls de senast sparade
parametervardena. Dessutom aterstalls resultaten av den senaste
identifieringskérningen av motorns (se kapitel 5). Undantag: para-
meterinstéliningarna i grupperna 16.05 EGET MAKRO VIA IO och
99.02 TILLAMPNINGSMAKRO férblir oférandrade.

OBS! Parameterinstéliningarna och resultatet av den senaste motor-
identifieringen aterstalls enligt samma principer som vid byte av makro.
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99.04 MOTOR  Denna parameter bestdmmer motorns styrsatt.
STYRMETOD DTC

DTC (Direct Torque Control) &ar det lampligaste styrsattet for de flesta
tilampningar. DTC innebéar att ACS 600 med stor noggrannhet styr
varvtal och vridmoment hos kortslutna asynkronmotorer av standard-
typ, utan behov av aterkoppling via pulsgivare.

| tillAmpningar dar flera motorer ar kopplade till samma ACS 600 finns
det vissa begransningar géallande anvandningen av DTC. Kontakta er
lokala ABB-aterférséaljare for ndrmare information on detta.

SKALAR

Anvand styrsattet SKALAR ifall DTC inte kan anvéndas. Detta styrsétt
rekommenderas vid styrning av flera motorer, d& antalet anslutna
motorer varierar. Skalér styrning rekommenderas aven i fall dar
motorns méarkstrdm ar mindre an 1/6 av frekvensomriktarens nominella
strém, eller dar frekvensomriktaren anvands foér testindamal, utan att
nagon motor ar ansluten.

Skalar styrning av motorn &r inte lika noggrann som DTC-styrning.
Skillnaderna mellan SKALAR styrning och DTC-styrning férklaras
ytterligare, vid den detaljerade beskrivningen av varje berérd parame-
ter, senare i handboken.

Vissa standardfunktioner kan inte anvandas vid skalar styrning: identi-
fieringskdrning (grupp 99), varvtalsbegransning (grupp 20), moment-
begransning (grupp 20), DC-fasthallning (grupp 21), DC-magnetisering
(grupp 21), varvtalsreglering (grupp 23), momentreglering (grupp 24),
flédesoptimering (grupp 26), flidesbromsning (grupp 26), laglastfunk-
tion (grupp 30), kontroll av motorfasbortfall (grupp 30), fastlasnings-
funktion (grupp 30). Dessutom kan en roterande motor inte startas eller
snabb aterstart genomféras, aven om den automatiska startfunktionen
gar att valja (parameter 21.01).

99.05 MOTOR NOM  Parametern anpassar ACS 600 till motorns méarkspanning.
SPANN

OBS: Det ér inte tillatet att ansluta en motor vars méarkspanning ar
lagre an 1/2 - Uy eller hoégre éan 2 - Uy fér ACS 600.

99.06 MOTOR NOM  Parametern anpassar ACS 600 till motorns méarkstréom. Det tillatna
STROM  omrédet, 1/6 - lopg...2 - lopg f6r ACS 600 géller vid DTC-styrning. Vid
skalér styrning &r det tillatna omradet O - lopg...2 - lopg f6r ACS 600.

For att motorn ska matas korrekt far dess magnetiseringsstrom inte
Overstiga 90 % av frekvensomriktarens markstrom.
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99.07 MOTOR NOM
FREKV

99.08 MOTOR NOM
VARVT

A

99.09 MOTOR NOM
EFFEKT

99.10 MOTOR
IDENTIFIER

Parametern anpassar ACS 600 till motorns méarkfrekvens. Installbar
mellan 8 Hz och 300 Hz.

Parametern anpassar ACS 600 till motorns mérkvarvtal.

OBS: Det ar mycket viktigt att stélla in denna parameter exakt pa
motorns markvéarde for att garantera att drivenheten fungerar pa ratt
satt. Ange inte motorns synkrona varvtal eller annat ungefarligt
varde i stéllet!

VARNING! Varvtalsgréanserna i grupp 20 ar kopplade till vardet pa
99.08 MOTOR NOM VARVT. Om vardet pa parameter andras andras
ocksa varvtalsgranserna automatiskt.

Parametern anpassar ACS 600 till motorns markeffekt. Den &r install-
bar mellan 0 kW och 9000 kW.

Parametern initierar motorns identifieringskérning. Under denna proce-
dur identifierar ACS 600 motorns egenskaper for att kunna styra den
optimalt. Identifieringskérningen tar ca 1 minut.

Identifieringskérningen kan inte genomféras om styrsattet SKALAR
valts (parameter 99.4 &r instélld pa SKALAR).

NEJ

Ingen identifieringskdrning utfors. Detta val kan goéras i de flesta till-
lAmpningar. Motormodellen berdknas vid férsta uppstart genom att
motorn magnetiseras under 20...60 sekunder vid hastigheten noll.

OBS! Identifieringskdrning (Standard eller Reducerad) bér valjas om:
¢ motorn arbetar med en hastighet som &r nara noll

* motorn arbetar i ett viidmomentintervall som ligger ovanfér motorns
nominella vridmoment och detta sker inom ett brett varvtalsomrade
och utan pulsgivare (d v s utan faktisk varvtalsmétning)

STANDARD

Denna variant av identifieringskdrningen ger basta méjliga noggrann-
het hos motorstyrningen. Under identifieringskdrningen méste motorn
vara frikopplad fran den drivna utrustningen.

REDUCERAD

Reducerad identifieringskérning ska véljas i istéllet fér Standard i f6l-
jande fall:

* om de mekaniska forlusterna dverstiger 20 % (dvs om motorn inte
kan frikopplas fran den drivna utrustningen)
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e om reducerat statorfléde inte tilldts medan motorn ar i drift (t ex om
det &r fragan om en bromsmotor vars broms kopplas pa om flédet
sjunker under en viss niva).

OBS! Kontrollera motorns rotationsriktning innan identifieringskoér-
ningen inleds. Motorn ska rotera framat under identifieringskérningen.

rpellar_] 50 % och 80__% av sitt markvarvtal. KONTROLLERA AT'I_'_ DET
AR SAKERT ATT KORA MOTORN INNAN IDENTIFIERINGSKOR-

2 VARNING! Under denna procedur kommer motorn att accelereras till
NINGEN UTFORS!

ID-kérningsprocedur  Gor pa féljande satt for att utféra identifieringskérningen:

OBS! Om parametervarden (i grupperna 10...98) &ndras innan identi-
fieringskdrningen méste man kontrollera att de nya instéliningarna upp-
fyller féljande villkor:

e 20.01 MIN VARVTAL <O

e 20.02 MAX VARVTAL > 80 % av motorns markvarvtal
e 20.08 MAX STROM > 100%ly,4

e 20.04 MAX MOMENT > 50 %

1. Kontrollera att panelen éar instélld pa lokal mandévrering (anges
med ett L pa mandverpanelens teckenfénster). Mandvreringssatt
byts genom att trycka pa ().

2. Andra valet till STANDARD eller till REDUCERAD:

3. Tryck pa ENTER for att bekrafta valet. Darmed visas féljande
meddelande:

4. For att starta identifieringskdrningen, tryck pa tangenten @
(signalen DRIFTFRIGIVNING, parameter 16.01, maste vara aktiv).
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Foljande meddelande visas pa teckenfénstret under och efter
identifieringskorningen:

Varning fére identifieringen Varning under identifieringen Varning efter identifieringen

Det rekommenderas att inte trycka pa nagon tangent pa mandéverpane-
len medan identifieringskdrningen ar i gadng. Man kan dock géra fol-
jande:

» Stoppa identifieringskérningen nar som helst genom att trycka pa
tangenten pa mandverpanelen eller genom att koppla bort sig-
nalen DRIFTFRIGIVNING.

« Efter det att identifieringskdrningen startats genom tryck pa <O ar
det mojligt att visa de aktuella vdrdena genom att trycka pa tangen-
ten ACT och darefter pa tangenten @) .
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Kapitel 4 — Driftvarden och olika styrplatser

Oversikt

Driftvarden

Grupp 1, Driftvarden

Kapitlet beskriver begreppen driftvarde och felhistorik samt férklarar
skillnaden mellan lokal och extern styrning.

Funktionen Driftvardesvisning évervakar funktionerna hos ACS 600
men paverkar inte driften. Driftvdrdena mats eller berdknas av drivsys-
temet och kan inte stéllas in av anvandaren.

For att valja vilka driftvarden som ska visas, f6lj proceduren som
beskrivs i Tabell 2-2 i Kapitel 2 - Programmering av ACS 600.

Tabell 4-1 Driftvarden, Grupp 1. De signaler som ar markerade med " uppdateras endast om PID-

regleringsmakrot véljs

Driftvardessignal Kortform Omrade/enhet Beskrivning
01 PROCESS HASTIGHET HASTIGH Definieras av Processhastigheten baseras pa skalning och
anvandaren maéttenhet enligt grupp 34. Forvalt varde ar

100 % av motorns maximala varde.

02 VARVTAL VARVTAL rom Beréknat motorvarvtal i rpm.

03 FREKVENS FREKV Hz Frekvens hos spénningen till motorn.

04 STROM STROM A Motorstrém.

05 MOMENT MOMENT % Beréknat motormoment. Nominellt varde ar
100.

06 EFFEKT EFFEKT % Motoreffekt. Nominellt varde &r 100.

07 MELLANLEDSSPANN MLEDSSP \Y, Spénningen i likspanningsmellanledet,
visad i V.

08 NATSPANNING NATSPANN v Beréknad matningsspanning.

09 UTSPANNING UTSPANN v Beréknad motorspanning.

10 ACS 600 TEMP ACS TEMP grader C Temperatur pa kylelement.

11 EXTERN REF 1 EXT REF1 rpm, Hz Externt referensvarde 1. Enheten Hz anvands

endast vid skalér styrning.

12 EXTERN REF 2 EXT REF2 Y% Externt referensvérde 2.
13 STYRPLATS STYRPLATS LOKAL; EXTT; Aktiv styrplats.
EXT2
14 DRIFTTIDSRAKNARE DRIFTTID h Matare fér ackumulerad drifttid.
15 ENERGIFORBRUKN ENERGI kWh Energimatare.
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Kapitel 4 — Driftvarden och olika styrplatser

Driftvardessignal Kortform Omrade/enhet Beskrivning
16 APPL BLOCK UTGANG APPL UTG % Utsignal fran tillampningsblock.
17 DI6-1 STATUS Di6-1 De digitala ingdngarnas status.
18 Al1 (V) Al \ Véarde pa analog ingang 1.
19 AI2 (mA) Al2 mA Varde pa analog ingang 2 1.
20 AI3 (mA) Al3 mA Véarde pa analog ingang 3 T
21 RO3-1 STATUS RO3-1 Status hos reldutgangar.
22 AO1 (mA) AO1 mA Véarde pa analog utgang 1.
23 AO2 (mA) AO2 mA Véarde pa analog utgang 2.
24 ARVARDE 1 * ARV 1 % Aterkopplingssignal fér PID-regulator.
25 ARVARDE 2 * ARV 2 % Aterkopplingssignal fér PID-regulator.
26 REGLERAVVIKELSE* REGL AVV Y% Regleravvikelse hos PID-regulator.
27 TILLAMPNINGSMAKRO MAKRO E%I\SEE((;;[I;A“;IDR/QSLO: glg.tg/;)t.illémpningsmakro (vérde pa paramater

SEKV STYRN; EGET 1
HAMTA; EGET 2 HAMTA

28 EXT AO1 [mA]

EXT AO1 mA Vardet pa utgang 1 pa det analoga utbygg-
nadskortet NAIO (tillval)

29 EXT AO2 [mA]

EXT AO2 mA Vardet pa utgang 2 pa det analoga utbygg-
nadskortet NAIO (tillval)

30 PP 1 TEMP

PP 1 TEMP °C Max IGBT-temperatur i omriktare 1. (Anvénds
endast i samband med hdgeffektenheter och
parallella omriktare.)

31 PP 2 TEMP

PP 2 TEMP °C Max IGBT-temperatur i omriktare 2. (Anvénds
endast i samband med hdgeffektenheter och
parallella omriktare.)

32 PP 3 TEMP

PP 3 TEMP °C Max IGBT-temperatur i omriktare 3. (Anvénds
endast i samband med hdgeffektenheter och
parallella omriktare.)

33 PP 1 TEMP

PP 4 TEMP °C Max IGBT-temperatur i omriktare 4. (Anvénds
endast i samband med hdgeffektenheter och
parallella omriktare.)

1. En spanningssignal som ansluts till en analog ingdng pa det analoga utbyggnadskortet NAIO visas
ocksa i mattenheten mA (istéllet for V).

Grupp 2, Driftvarden

Driftvérdena i Grupp 2 gor det maojligt att vervaka omriktarens hante-
ring av varvtals- och momentreferenser. Fér signalmétpunkterna hénvi-
sas till Figur 4-3. eller respektive anslutningsschema fér de olika
tildmpningsmakron som beskrivs i kapitel 5.

4-2
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Grupp 3, Driftviarden

Felhistorik

Kapitel 4 — Driftvarden och olika styrplatser

Tabell 4-2 Driftvardena i Grupp 2

Driftvardessignal Kortform Omrade/ Beskrivning
enhet

01 VARVTAL REF | VREF 2 % Begransad varvtalsreferens. 100%

2 = max varvtal )

02 VARVTAL REF | VREF 3 % Rampformad varvtalsreferens.

3 100% = max varvtal )

03...08 Reserverade

09 MOMENT REF | M REF 2 % Utgang fran varvtalsregulatorn.

2 100% = motorns nominella
moment.

10 MOMENT REF | M REF 3 % Utgang frdn momentregulatorn.

3 100% = motorns nominella
moment.

11...12 Reserverade

13 MOM ANV REF | M ANV R Y% Momentreferens efter frekvens-,
spénning- och momentbegrans-
ning. 100% = motorns nominella
moment.

14 ... 16 Reserverade

17 VARVTAL VA BER % Beréknat motorvarvtal.

BERAKNAT

17 SPEED MEA- SPEED % Uppmatt motorvarvtal (= noll om

SURED ME inge pulsgivare &r installerad).

1. Max varvtal motsvarar vardet pa parameter 20.02 MAX VARVTAL
eller 20.01 MIN VARVTAL, det senare om absolutvardet pd MIN VAR-
VTAL &r storre an det pA MAX VARVTAL

Grupp 3 innehdller huvudsakligen faltbussignaler (fér system i vilka en
huvudstation styr ACS 600 via serieckommunikation). Samtliga signaler
i grupp 3 ar 16-bitarsord i vilka varje bit innehaller en viss binar infor-
mation (0/1) som ska 6verforas fran motordriften till huvudstationen.

Signalvardena (dataorden) kan ocksa avlasas hexadecimalt med hjalp
av mandverpanelen.

For ytterligare information om driftvérdena i grupp 3 hanvisas till Bilaga
A - Fullstdndiga parameterinstéliningar och Bilaga C - Faltbusstyrning

Felhistoriken ger information om de senaste 16 felen som intraffat i
ACS 600. Felets beteckning och den tid da felet intraffade visas. Med
tid avses i detta sammanhang den ackumulerade tid under vilken
NAMC-kortet i ACS 600 varit spanningssatt.

Kapitel 2 - Programmering av ..., Tabell 2-3, beskriver hur felhistoriken
visas pa mandverpanelen och hur man raderar den.
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Lokal och
extern styrning

Lokal styrning

Extern styrning

ACS 600 kan styras (med avseende pa referensvarde, kommandon for
start, stopp och rotationsriktning) fran en extern eller lokal styrplats.

Valet mellan extern eller lokal styrning kan géras med tangenten LOC
REM pa mandverpanelen. Figur 4-1 visar vilka styrplatser som kan
anvandas for att styra ACS 600.

Lokal styrning Extern styrning

~ | ACS 600
Panel Link || Digitala och analoga
in- och utgangsplintar
Mandéverpanel
CHO
B RS-485
(DDCS) L
FIELDBUS Féaltbussmodul
CONTROL
CH3
i ~ (DDCS) Standard Modbus Link RS-485
) (Modbus RTU)
DriveWindow
;. B

Figur 4-1 Lokal och extern styrning.

Da lokal styrning &r invald som aktiv styrplats ges styrkommandon via
mandverpanelen. Detta indikeras med bokstaven L (Lokalt) i mandver-
panelens teckenfénster.

Nar ACS 600 styrs externt kan styrkommandon tas emot via anslut-
ningsplinten pa NIOC-kortet (digitala och analoga ingangar) och/eller
via nagon av de tva mojliga faltbusslankarna, CHO med sin féltbussan-
passningsmodul eller via Standard Modbus-lanken. Dessutom &r det

mdjligt att stélla in mandéverpanelen som kélla fér de externa styrsigna-
lerna.

Extern styrning indikeras med ett blanktecken i manéverpanelens teck-
enfonster eller med ett “R” i de fall da panelen ar definierad som mané-
verplats.

E U ..... 3

Extern styrning via 1/O-plin- Extern styrning via manéverpa-
tarna eller via en kommunika- nelen (start/stopp/rotationsrikt-
tionsmodul ning/referens)
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Val av signalkalla | tillAmpningsprogrammet kan man definiera tva signalkallor, EXT1 och
EXT2, varav endast en kan vara vald at gangen. Med parametern
11.02 VAL EXT1/EXT2 véljer man den ena eller den andra signalkal-
lan.

Foér EXT1 géller de forutsattningar for start/stopp och rotationsriktning
som programmerats via parameter 10.01 EXT1 STRT/STP/ROT och
referenskéllan & den som programmerats via parameter 11.03 EXT
REF1. Externreferens 1 ar alltid en varvtalsreferens.

DI
Dle |
KEYPAD G EXT1 Start/Stopp/Riktning
_|Valav
CHO féltb_uss 10.01
Standard Modbus Link — 5¢ 1892 €
A ]
YL QA
DIZ — G
Dl6 —n— EXT1 Referens (rpm)
KEYPAD ———————
Val av -
CHO | fantbuss 11.03
Standard ModbusLink — 5° 92 ¢

Figur 4-2 Val av signalkéllor for styrplatsen EXT1

Foér EXT2 galler de forutsattningar for start, stopp och rotationsriktning
som programmerats via parameter 10.02 EXT2 STRT/STP/ROT, och
referenskéllan & den som programmerats via parameter 11.06 EXT
REF2. Den externa referensen 2 kan vara en varvtalsreferens, en
momentreferens eller en processreferens, beroende pa det valda till-
lAmpningsmakrot. For att faststélla typen av referensvarde fér extern
referens 2, se beskrivningen av det valda tillampningsmakrot.

Om ACS 600 styrs externt gar det aven att vélja konstant varvtalshall-
ning genom att satta parameter 12.01 VAL KONST VARVTAL till nagon
av de 15 forinstallda varvtalen som finns. Detta val gérs med digitala
ingangar. Val av konstant varvtal har hogre prioritet &n den externa
varvtalsreferensen savida inte EXT2 ar vald som aktiv styrplats
fér PID- eller momentreglering med hjélp av motsvarande makro.
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ACS 600 Val av referens

)

11.02 12.01 VAL 11.01 REF
.Angloga EXT1/EXT2 KONST VARVTAL FRAN PANEL
ingangar
ANl...AI3 A ! .
e ] : ' :
, \ \
- >
- 1 ' 1
!!! Val av referenskaélla ' ! '
. 1 ' 1
Digitala \ ' !
f 11.06 11.03 Grupp 12 \
'Sﬁénglasr EXT REF2 EXT REF1 KONST. VARVTAL X \ X
ans ' ' 1
. | ' \
e - , . Y X : . Varvtalsregulator
!!! > Al1-3,D11-6, 11 1
\ ! D6 - - !
& "KOMM-MOD. , | EXTERNRE . \
4 Grupp 25
: ! . ! EXTERN KRITISKA VARVTAL
e EHO . PANEL . ' e
altbussan- , \ |
passning ' ! ! \
! ! P || PANEL 20.01 MIN VARVTAL
i \
m@ j |—>_ . ExTeRN . : 20.02 MAX VARVTAL
A - REF 2 ! ! T
\ .
Val av : N E : : | VARVTAL REF 2
s Al1-3DI1-6, ! !
Standard |[|féltbuss. KOMM-MOD. g 1BGLOA('§§L N ! ! Grupp 22
_ |IBilaga C Q' H 5 ' | ACCEL/RETARD
Mo_c_ibus g ' EXTERN £ UTGANG| [ REF2(%) X
lank ! E ' . |
< .
foe 2 ! Y S l VARVTAL REF3
\
REF1(rpm !
. / ' : VARVT REGULATOR
1 ! ! 1
U ' 12 ' : ' |7 209
l | MOMENT REF 2
: EXTERN |- ri | , !
m X REF 2 ) ! . Momentregulator
! h ! 1
. T
MANOVER- ' EXT2, | . ' 2004
\
PANEL : —e' X : MAX MOMENT
1 ' ! ' .
! ' X ' MOMENT REF 3
\ \ |
\
\ ! \
\
REF : : ' : Grupp 24 H 2.13
L) . [ MOMENTREGULATOR MOM ANV REF
' ! REF2(%) , EXTERN!
\ . L \
\ \
\ \
\ \
| \
.- - \
— ' !
‘ ) \ \
Start/Stopp, Rotationsriktning .
. \
\
\
\
\ ! °
\
Q EJ VALD . PANEL : o Start/Stopp
! VALD /
KOMM—[I\)/IISS.\ e & '
- 1 \_ EXTERN FHA.M\ 1 Rotationsriktning
r—0 R T
| | PANEL © | EXT2 BACK_ ! \
i e, .
1 1 1
\ EJ VALD \ ,
! DI1-6, KOMM-MOD. ! '
Py ! '
1 [ 1 1
— , PANEL_ , ,
] s . 1 JA, DI1-6,
\ ' \ 1 KOMM-MOD.
.
T T
Start/Stopp/Riktning ! ! |
\
Val av styrplats . ! !
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 ROTA- 16.01
\_/ _ STRT/STP/ROT | | STRT/STP/IROT TIONSRIKTNING [ | DRIFTFRIGIVN

Figur 4-3. Val av styrplats och kélla fér styrsignaler.
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Oversikt

Definition av begreppet
tillampningsmakro

Kapitlet beskriver hur fem férdefinierade standardtillampningsmakron
anvands och vilka tillampningar de ar avsedda fér. Vidare beskrivs
begreppet anvandardefinierat tillampningsmakro.

Kapitlet inleds med en allméan beskrivning av tillampningsmakron.
Tabell 5-1 listar alla tilldmpningsmakron samt féreslar lampliga tillamp-
ningar for vart och ett av dessa.

Den resterande delen av kapitlet ger fér varje makro féljande informa-
tion:

¢ Anvandning
* In- och utsignaler
e Externa anslutningar

Standardinstallningarna ar beskrivna i "Bilaga B — Grundinstéliningar
for tilldmpningsmakron”.

Tillampningsmakron ar férprogrammerade parameteruppsattningar,
vilka méjliggdér snabb och enkel igdngkdrning av ACS 600.

Med hjélp av tillampningsmakron minimerar man antalet parametrar

som maste stéllas in i samband med igdngkérningen. Samtliga para-
metrar har fabriksinstéllda grundvarden. Tilldmpningsmakrot “Fabrik”
ar det makro som ar instéllt vid leverans.

| samband med igangkérningen av ACS 600 véljer man ett av makrona
som ska utgdra grundinstallning. Via startparametern 99.02 TILLAMP-
NINGSMAKRO kan man vélja vilket som helst av de makron som listas
i Tabell 5-1:

¢ Fabrik

* Hand/Auto

¢ PID-reglering

* Sekvensstyrning
¢ Momentreglering

De férvalda grundinstallningarna i varje tilldmpningsmakro ar avsedda
att representera genomsnittliga varden fér en typisk tilldmpning. Kon-

trollera att grundinstéliningarna motsvarar dina behov och gér annars

nédvandiga anpassningar. Samtliga in- och utgangar &r programmer-

bara.

OBS! Da man andrar parametrarna for ett standardmakro aktiveras de
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Egna makron

nya vardena omedelbart och hélls aktiva &ven om spanningen till

ACS 600 skulle brytas och kopplas pa igen. Man kan fortfarande
atergé till de fabriksladdade standardmakrona. Leveransinstaliningarna
aterstalls da parameter 99.03 MAKRO ATERSTALLN andras till JA
eller da val av makro andras.

OBS! Vissa parametervarden forblir intakta aven vid byte till annat
makro eller om anvént makros fabriksinstallningar aterkallas. Fér mer
information om detta hanvisas till "Kapitel 3 — Startparametrar”

Férutom standard tilldmpningsmakron ar det méjligt att skapa tva egna
makron. Med hjalp av ett eget makro kan man spara parameter-
uppséattningarna, aven grupp 99, resultaten av motorns identifierings-
kérning och vald styrplats (lokal eller extern styrning) i systemets
permanenta minne' samt senare aterkalla denna information.

Gor enligt féljande fér att skapa ditt eget makro (EGET1):

1. Justera parametrarna. Genomfér identifieringskérningen om man
inte gjort det annu.

2. Spara parameterinstéliningarna och resultatn av ID-kérningen
genom att 4ndra vardet fér parameter 99.02
TILLAMPNINGSMAKRO till EGET1 SPARA (tryck pa ENTER). Att
spara vardena tar 20 - 60 sekunder.

Gor enligt féljande for att hamta ett eget makro:

1. Ar_l_dra parameter 99.02 TILLAMPNINGSMAKRQO till EGET1
HAMTA.

2. Tryck pa ENTER for att hamta makroinstaliningarna.

Man kan vaxla mellan tva egna makron med hjalp av digitala ingangar.
Se parameter 16.05, EGET MAKRO VIA I10.

OBS! Nar man hamtar ett eget makro aterstélls aven tillhérande
motorinstallningar fran gruppen Startparametrar, liksom resultaten fran
identifieringskorningen fér den motorn. Kontrollera att dessa varden
Overensstammer med aktuell motor.

Exempel: Med hjélp av egna makron kan ACS 600 véaxlas mellan tva
olika motorer utan att motorparametrarna behéver justeras eller mo-
torns identifieringskdrning genomféras varje gang motorn byts. Man
kan helt enkelt justera instéliningarna och kéra identifieringskérningen
en gang for vardera motorn och sedan spara informationen som tva
egna makron. D& motorn byts behéver man endast hdmta motsva-
rande makro for att géra omriktaren driftklar.

1. Mandverpanelens referensvarde och mandverplatsinstallningen (Lokal eller Fjarr) sparas ocksa.

5-2
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Oversikt 6ver tillgingliga tillampningsmakron

Tabell 5-1 Tillampningsmakron.

Makro

Tillampningsexempel

Styrning

Benamning

Fabrik

Transportdrer och andra industriella tillAmpningar med
konstant vridmoment.

TillAmpningar som under langa perioder ska kéras med
konstant varvtal som avviker frdin motorns mérkvarvtal.

Vibrationstestbankar dar vibrationsmotorerna maste kunna
kéras med olika varvtal.

Test av roterande maskiner.

Alla tillAmpningar som fordrar konventionella externa
mandverdon.

Mandverpanel,
Extern

FABRIK

Hand/Auto

Processer som kraver mgjlighet till sdval automatisk
varvtalsstyrning med PLC eller liknande
processautomationssystem, som manuell styrning via extern
mandverpanel. Aktiv styrplats valjs via en digital ingang.

TillAmpningar med varvtalsstyrning och en eller tva externa
styrplatser fér bérvardesinstalining och START/STOPP-
styrning. Aktiv styrplats véljs via en digital ingang.

EXT1, EXT2

HAND/AUTO

PID-reglering

Processer med olika typer av slutna reglerkretsar, som

tryckreglering, nivareglering och flédesreglering. Som exempel

kan ndmnas:

» Tryckstegringspumpar i kommunala
vattenférsérjningssystem.

* Automatisk nivahallning i vattenreservoarer.

* Tryckstegringspumpar i fjdrrvdrmesystem.

 Varvtalsreglering i olika typer av materialhanteringssystem
dér materialflédet maste regleras.

EXT1, EXT2

PID-REGL

Moment-
reglering

Processer som kraver direkt styrning av vridmomentet, som

t ex blandare och slavdrivsystem. Momentreferensvérdet
kommer fran ett PLC-system, ett styrsystem av annan typ eller
frdn mandverpanelen. Manuellt referensvarde &r
varvtalsreferens.

EXT1, EXT2

M-REGL

Sekvens-
styrning

Processer som, férutom steglds reglering av motorns varvtal,
kraver styrning av 1 till 15 konstanta varvtal och/eller tva olika
accelerations-/retardationstider. Automatisk instéllning via
PLC-system eller annat styrsystem, eller via manuella
omkopplare fér val av varvtal.

Reglerat varvtal
Konstant varvtal

SEKV STYRN
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Tillampningsmakro 1 -
Fabrik

Funktionsschema

Ext. mandverdon

Figur 5-1

Inkommande
matning

~

]

Motor

In- och utsignaler

Samtliga styrkommandon och referensinstaliningar kan hanteras fran
mandverpanelen eller, om man s& dnskar, fran en extern styrplats. Den
aktiva styrplatsen véljs med tangenten LOC REM pa& mandverpanelen.
Reglerstorhet &r drivsystemets varvtal.

Vid extern styrning &r styrplatsen EXT1. Referenssignalen kopplas till
den analoga ingdngen Al1 medan start-, stopp- och rotationsriktnings-
signalerna kopplas till de digitala ingangarna DI1 och DI2. Rotations-
riktningens grundinstéllning &r FRAM (parameter 10.03 RIKTNING).
DI2 styr inte rotationsriktningen om inte parameter 10.03 &ndras till
VALD.

Tre olika konstanta varvtal kan véljas fran extern styrplats via de digi-
tala ingadngarna DI5 och DI6. Tva accelerations-/retardationsramper
forinstalls. Valet av accelerations- och retardationsramperna gérs med
hjalp av den digitala ingangen DI4.

Tvé& analoga utgangar och tre digitala reldutgangar finns tillgangliga via
kopplingsplintar. Som grundinstélining visas pa manéverpanelens dis-
play driftvardena féor FREKVENS, STROM och EFFEKT.

Referensvarde kan stéllas in samt kommandona start/stopp och
rotationsriktning ges fran mandverpanelen.

Reld- For att byta till extern styrning, tryck p4A LOC REM.

Referensvérdet lases frdn den analoga ingdngen Al1. Kommandon
for start/stopp och rotationsriktning ges via de digitala ingangarna DI1
och DI2.

Funktionsschema for tillampningsmakrot Fabrik.

Tabell 5-2 In- och utsignaler for tillampningsmakrot Fabrik.

Insignaler Utsignaler

Start, Stopp, Rotationsriktning (DI1,2)
Analog referens (Al1)

Val av konstant varvtal (DI5,6)

Val Accel/Retard 1/2 (DI14)

Analog utgdng AO1: Varvtal
Analog utgang AO2: Stréom
Relautgang RO1: Driftklar
Relautgang RO2: | drift

Relautgang RO3: Fel (-1)

5-4
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Externa anslutningar  Foljande anslutningsexempel &r tilldmpligt d& grundinstéliningarna i
tildmpningsmakrot Fabrik utnyttjas.

Kopplingsplint X21 Funktion
‘ = I 1 VREF Referensspanning 10 VDC
Referens Q l | 2 GND max 10 mA
{ / | I 3 All+ Extern referens 1
:l_ 4 Al1- 0..10V
= 5 Al2+ Ej specificerad for denna tillampning.
6 Al2- 0...20 mA
7 Al3+ Ej specificerad fér denna tillampning.
8 Al3- 0...20 mA
r I 9 AO1+ Varvtal
/l 10 |AO1- 0...20 mA <-> 0...Motorns mérkvarvtal
@ | 11 AO2+ Strém
_ﬁ 12 |AO2- 0...20 mA <-> 0...Motorns méarkstrém
— | Kopplingsplint X22
_ 1 DI STOPP/START
L 2 DI2 FRAM/BACK (om 10.03 ar VALD)
3 DI3 EJ | BRUK
L 4 D4 ACCEL/RETARD 1/2
| I 5 DI5 VAL AV KONSTANT VARVTAL*
[ 6 DI6 VAL AV KONSTANT VARVTAL*
7 +24DVDC +24 VDC max. 100 mA
8 +24DVDC
9 DGND Digital signaljord
Kopplingsplint X23
1 +24 VDC Hjalpspanningsuttag 24 VDC
2 GND max. 250 mA
Kopplingsplint X25
! ROT1 j Relautgang 1
Driftklar 2 RO12 DRIFTKLAR
X 3 RO13 -
) Kopplingsplint X26
* Funktion: 0 = Oppen, 1 = Sluten 1 RO21 o
_ j Reldutgang 2
DI 5 DI 6 Utgang | drift 2 RO22 | DRIFT
0 0 Installt varvtal via Al1 >< 3 RO23 —
1 0 Konstant varvtal 1 Fel Kopplingsplint X27
0 1 Konstant varvtal 2 @ 1 RO31 74 Relutgéng 3
1 1 Konstant varvtal 3 2 RO32 FEL (-1)

3 RO33

Figur 5-2 Styranslutningar for tillampningsmakro 1 — Fabrik. NIOC-kortets plintbeteckningar visas i
tabellen ovan. | ACS 601 och ACS 604 gors de externa anslutningarna direkt till NIOC-kortets in- och
utgangsplintar. | ACS 607 goérs anslutningarna antingen direkt till NIOC-kortet eller ansluts kortets
plintar till en separat kopplingsplint fér externa anslutningar. Den separata kopplingsplinten ar ett
tillval. Se handboken dver aktuell hardvara angaende kopplingsplintarnas markning.

Styrsignalanslutningar  Styrsignalerna, dvs referens, start, stopp och rotationsriktning konfigu-
reras i enlighet med nedanstaende figur nar man valjer
tilampningsmakrot Fabrik.
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)

ACS 600

Val av referens

Analoga 11.02 12.01 VAL 11.01 REF
ingangar VALEXT1/EXT2 | |KONST VARVTAL FRAN PANEL
ANl...AI3
\ DI5,61 \
%e‘ ] . . :
\ \ \
!!! - Val av referenskalla ! 1 .
.. '
Digitala : . X
ingangar 11.06 11.03 Grupp 12 . , ,
DI1...DI6 EXT REF2 EXT REF1 KONST VARVTAL| . \ \
1 ! 1
. X ,
A%é‘ : . - ' . : Varvtalsregulator
!! . YAl ' EXTERN ! : :
. L\ REF 1 N — Grupp 25
! N T EXT1 g ! ! ! _EXTERN KRITISKA VARVTAL
- 1
F"I’tlf):H0 L PANEL N. EJ \/ALD{' ' |
altbussan- ————o , \
passning ! EXT2 o . [ !
! ' | PANEL: 20.01 MIN VARVTAL
@ -j |—> X ' ! ! 20.02 MAX VARVTAL
- 1 !
: P . ' ' I 201
' ! ! VARVTAL REF 2
Val av Al1-3,DI1-6 ' EéEEF;N \ ' !
féltbuss. OMM-MODUL | ! ! Grupp 22
Standard DUt . PP
Modbus- Bllaga C i EXTERN : : X ACCEL/RETARD
lank ! , ' ! | 2.02
L PANEL a \ REF2(%) ' | VARVTAL REF 3
® \
\
v ' . REF1 (rpm)‘/ : VARVT REGULATOR
| \
\
| \
\
\ \
\
\ |
\
\ |
\
| \
MANOVER- ! ! X
PANEL X X '
|
| \ ,
\ \
: : :
\ \ ,
REF \ ' \
L] T T .
I 1 I
I 1 I
1 ' 1
1 ' 1
' ' 1
U .. _______________ e - - - - o ‘. _________
\ \
\ \
. \
! \
, \
, \
| . | ‘
EJ \/ALD‘ . PANEL ' o Start/Stopp
X \
Dizg o EXTig , VALD ‘/.-
PANEL ! EXTERN > FRAM [ Rotationsriktning
L ' | * :
- \ EXT2 BACK ! !
' [ .
1 ! 1
\ EJ VALD I \
) |
DIj-6, KOMM-MODUL , !
r Y 1
[ 1
— ! PANEL o 1 , X
1 g 1 1
! ! \ | YES
T T ;
Start/Stopp/Rotationsriktning ! ! .
Val av manéverplats ! '
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 ROT- 16.01
\_/ _ STRT/STP/ROT | | STRT/STP/ROT RIKTNING DRIFTFRIGIVN

Figur 5-3 Styrsignalanslutningar fér tilldmpningsmakrot Fabrik.
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Tillampningsmakro 2 -
Hand/Auto

Funktionsschema

Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron

Kommandon for start/stopp och rotationsriktning samt
referensinstéllning kan ges selektivt fran tva olika externa styrplatser,
EXT1 (Hand) och EXT2 (Auto). Kommandon fér start/stopp och
rotationsriktning for EXT1 (Hand) ar anslutna till de digitala ingangarna
DI1 och DI2 och referenssignalen ar ansluten till den analoga ingangen
Al1. Kommandon for start/stopp och rotationsriktning fér EXT2 (Auto)
ar ansluten till de digitala ingdngarna DI5 och D16 och referenssignalen
ar kopplad till den analoga ingangen Al2. Val av aktiv styrplats sker via
digital ingang DI3. Reglerstorheten &r drivsystemets varvtal.
Varvtalsreferens och start, stopp- och rotationsriktningskommandon
kan aven ges fran frekvensomriktarens egen mandverpanel. Ett
konstant varvtal kan véljas via digital ingang DI4.

Varvtalsreferens via automatisk styrning (EXT2) ges i % av omriktarens
maxvarvtal (se parametrar 11.07 EXT REF2 MIN och 11.08 EXT REF2
MAX).

Tvé analoga utgangar och tre reldutgangar finns tillgangliga via kopp-
lingsplintar. Som grundinstélining visar manoverpanelens display drift-
vardena fér FREKVENS, STROM och STYRPLATS.

Inkommande
EXT1 (rpm) = matning
manuell styrning
B Referensvéarde kan stéllas in samt kommandona start/stopp och
5-— rotationsriktning ges frin mandverpanelen.
— For att byta till extern styrning, tryck p4 LOC REM.
Hand/Aut ~ @ Varvtal
< Hand/Auto )
o | [ : Strém
< Konst.varvti E
% I Rela-
PLC [E— —— utgangar
eller
styrsystem | Manuell styrning: Referensvardet lases fran analoga ingangen
EXT2 (%) = Al1. Kommandon fér start/stopp och rotationsriktning ges via

Automatisk styrning

Motor

de digitala ingdngarna DI1 och DI2.

Figur 5-4 Funktionsschema for tilldmpningsmakrot Hand/Auto.

In- och utsignaler

Tabell 5-3 In- och utsignaler for tillAmpningsmakrot Hand/Auto.

Insignaler Utsignaler
Start/Stopp (DI1,6) och Back (DI12,5) for Varvtal (AO1)
respektive styrplats Strém (AO2)
Tva analoga referensingangar (Al1,Al2) Driftklar (RO1)
Val av styrplats (DI3) | drift (RO2)
Val av konstant varvtal (DI4) Fel (-1) (RO3)
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Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron

Externa anslutningar Fdljande anslutningsexempel ar tillampligt d& grundinstéliningarna i
tildmpningsmakrot Hand/Auto utnyttjas.

Kopplingsplint X21 Funktion
‘ 1 1 VREF Referensspénning 10 VDC
Referens L l | 2 GND max 10 mA
(Hand) l | 3 All+ Extern referens 1 (Hand)
/ I 4 Al1- 0..10V
Referens = 5 Al2+ Extern referens 2 (Auto)
(Auto) 6 |Al- 0..20 mA
7 Al3+ Ej specificerat for denna tillampning.
8 Al3-
= I 9 |AO1+ Varvtal
/ | 10 |[AO1- 0...20 mA <-> 0...Motorns markvarvtal
@ I | 11 AO2+ Stréom
12 |AO2- 0...20 mA <->0...Motorns mérkstrom
— | Kopplingsplint X22

— 1 DN STOPP/START (Hand)

— 2 |Dk FRAM/BACK (Hand)

— 3 |Di3 VAL EXT1/EXT2*

— 4 Dl4 KONSTANT VARVTAL 4

— 5 |Di5 FRAM/BACK (Auto)

— 6 |Di6 STOPP/START (Auto)
7 +24DVDC +24 VDC max. 100 mA
8 +24DVDC
9 DGND Digital signaljord

Kopplingsplint X23

1 +24 VDC Hjalpspanningsutgang 24 VDC
2 GND 250 mA
Kopplingsplint X25

1 RO11
Driftklar 2 RO12
3 RO 13

Relautgang 1
DRIFTKLAR

&

. .. Kopplingsplint X26
* Funktion: Oppen brytare = Hand (EXT1),

Sluten brytare = Auto (EXT2) 1 [Ro2t j Reléutgéng 2

o
=3

2 |RO22 I DRIFT
3 |Roz3

&

g

Kopplingsplint X27
1 RO 31
2 RO 32
3 RO 33

&

Reldutgang 3

FEL (-1)

Figur 5-5 Styranslutningar for tillAmpningamakro 2 — Hand/Auto. NIOC-kortets plintbeteckningar
visas i tabellen ovan. | ACS 601 och ACS 604 gbrs de externa anslutningarna direkt till NIOC-kortets
in- och utgangsplintar. | ACS 607 gérs anslutningarna antingen direkt till NIOC-kortet eller ansluts
kortets plintar till en separat kopplingsplint fér externa anslutningar. Denna externa kopplingsplint ar
ett tillval. Se handboken &ver aktuell hardvara angaende kopplingsplintarnas méarkning.

Styrsignal-  Styrsignalerna, dvs referens, start, stopp och rotationsriktning konfi-
anslutningar  gureras i enlighet med nedanstédende figur nér man véljer
tilldmpningsmakrot Hand/Auto.
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Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron

ACS 600 Val av referens

)

11.02 12.01 VAL 11.01 REF
Analoga VAL EXT1/EXT2 KONST VARVTAL FRAN PANEL
ingangar
Al1...AI3

. .
DI3, DI4(SPEED4),

\
é%?éa : Z :
!!! a Val av referenskilla 1 [ 1
1 ' 1
- X
Digitala 11.06 11.08 Grupp 12 X . X
ingéngar EXT REF2 EXT REF1 KONST VARVTAL , , .
DI1...DI6 \ ' \
- . \
P~ . = X . X Varvtalsregulator
'
| A+ | EXTERN : o '
‘. "X REF 1 ' Grupp 25
.\3 I EXT1 o ! X ' EXTERN KRITISKA VARVTAL
_ CHo PANEL N £)vao . ‘
Faltbussan- ———* ' ! _/_
: EXT2 g ! ! f
passning q
! ! | PANEL 20.01 MIN VARVTAL
@ -j |_. X ! ! 20.02 MAX VARVTAL
1 1
' ' ' | :
12 ! ' ' | VARVTAL REF 2
Val av EXTERN \ , ,
= REF 2
Standard ||féltbuss. Al2 ! ! ! Grupp 22
. L) ! ! ! ACCEL/RETARD
Modbus- ||Bilaga C \\_EXTERN ! ! !
lank ! o ! | 202
| & PANEL a ! REF2(%) 1 | VARVTAL REF 3
T i} 1
-J “ﬁf ! 'S ! Grupp 23
' ! HEF1(rpm)‘ / ' VARVT REGULATOR
\
\___/ : | |
1 ! 1
1 ! 1
1 ! 1
1 ' 1
MANOVER- ; : ;
PANEL \ ' \
1 ' 1
[ ! 1
1 1 1
1 1 1
1 1 1
REF , \ )
1 ' 1
1 ' 1
1 ' 1
1 ' 1
1 1 1
1 1 1
e @ - - - - - - == === -= [ @ - - - - - - = =
_ \ \
\ )
) .
\
X .
)
\
| ! : . Start/Stopp
EJ VALD. ' PANEL g, »
DI12 o o EXT1g VALD /
*—@ > \
PANEL 1 \__ EXTERN > FRAM .\ [ Rotationsriktning
"—. ' R 1
o ' EXT2 BACK ! \
\ [ [ X ,
1 ' 1
\ EJVALD o ! \
\
' DIB5 , !
o—=o \
- : PANEL _ 1 X !
@ | !
1 1 1
\
! . ' ' YES
Start/Stopp/Rotationsriktning ' ! \
. \
Val av manéverplats$ . ' '
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 ROT- 16.01
\_/ i STRT/STP/ROT || STRT/STPROT RIKTNING DRIFTFRIGIVN

Figur 5-6  Anslutning av styrsignaler for tilldmpningsmakrot Hand/Auto.
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Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron

Tillampningsmakro 3 — Tillampningsmakrot PID-reglering anvands for att styra en process-
PID-reglering variabel, som t ex ett tryck eller ett fléde, via varvtalet hos den drivna
motorn.

Referenssignalen fran processen (bdrvardet) ansluts till analog ingang
Al1 och den aterkopplade signalen (arvéardet) till analog ingang Al2.

Alternativt kan en extern manuell referenssignal ges till ACS 600 via
den analoga ingdngen Al1. PID-regulatorn férbikopplas och ACS 600
kontrollerar inte langre processvariabeln. Valet mellan manuell styrning
och PID-reglering gérs via digital ingang DI3.

Tvé analoga utgéngar och tre reldutgangar finns tillgangliga via kopp-
lingsplintar. Som grundinstélining visar mandverpanelens display drift-
vardena fér VARVTAL, ARVARDE1 och REGLERAVVIKELSE.

Funktionsschema
Inkommande
matning
Ref EXT1 i =
ety [ | ~
. Referens och kommandon for start/stopp och
Arvéarde PID™ exrs E Varvtal rotationsriktning ges frdn mandverpanelen.
Start/Stopp(EXT1) ——~—y () Strom  For att &ndra till extern styrplats, tryck LOC REM.
Stsrt/Stol%)(EXTZ)— -
arvtal/Process __- I 5
(EXTI/EXT2) £ ghngar
Driftfrigivning— gang
Konstant varvtal — i
Extern styrnin
EXT1 (rpsr/n) =gIJZ)irekt varvtalsstyrning Referensvérdet lases fran analog ingang Al1
EXT2 (%) = Process - PID-reglering (plint X21). Start/Stopp-kommandon ges via
Styrning via manéverpanel digital ingang DI1 vid direkt varvtalsstyrning
REF1 (rpm) = Direkt varvtalsstyrning Motor (EXT1) respektive via DI6 vid processtyrning
REF2 (%) = Process - PID-reglering (EXT2).

Figur 5-7 Funktionsschema for tilldmpningsmakrot PID-reglering.

In- och utsignaler  Tabell 5-4 In- och utsignaler for tilldmpningsmakrot PID-reglering.

Insignaler Utsignaler
Start/Stopp fér varje styrplats (DI1,DI6) Varvtal (AOT)
Analog referens (Al1) Strém (AO2)
Arvarde (Al2) Driftklar (RO1)
Val av styrplats (DI3) | drift (RO2)
Val av konstant varvtal (DI4) Fel(-1) (RO3)
Driftfrigivning (DI5)

OBS: Konstanta varvtal (grupp 12) tas inte i beaktande da man féljer
processreferensen (PID-regulatorn &r i anvandning). Kritiska varvtal
(grupp 25) tas inte i beaktande da man féljer varvtalsreferensen.
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Externa anslutningar  Fdljande anslutningsexempel visar grundinstéliningarna i
tillamningsmakrot PID-reglering.

Kopplingsplint X21 Funktion
| 1 VREF Referensspénning 10 VDC
Referensinstallning*** ‘ 1 l | 2 GND max 10 mA
(EXT1 och EXT2)) ‘ /I 3 Al 1+ Referenssignal EXT1 eller EXT2
I 4 Al 1- 0...10V
Arvardesgivare — 5 Al 2+ Arvardessignal
6 |Al2- 0...20 mA
7 Al 3+ Ej specifcerat for denna tillampning
8 Al 3-
- 9 AO 1+ Varvtal
/ | l 10 AO 1- 0...20 mA <-> 0...Motorns markvarvtal
@ I 11 AO 2+ Stréom
I 12 |02 0...20 mA <-> 0...Motorns markstrém
= | Kopplingsplint X22
— 1 DI 1 STOPP/START (Manuell)
2 DI 2 Ej specificerat for denna tillampning
— 3 DI 3 VAL EXT1/EXT2*
— 4 DI 4 KONSTANT VARVTAL 4****
— 5 DI 5 DRIFTFRIGIVNING**
— 6 DI 6 STOPP/START (Process)
7 +24DVDC +24 VDC max. 100 mA
8 +24DVDC
9 DGND Digital signaljord
Kopplingsplint X23
1 +24VDC Hjalpspanningsutgang 24 VDC
2 GND 250 mA
Kopplingsplint X25
! RO 11 j Relautgang 1
*Oppen kontakt = Varvtalsstyrning (direkt varvtalsinst) ?ft\klar 2 RO 12 DRIFTKLAR
Sluten kontakt (+24 V) = Processtyrning (PID-regl.) >< 3 RO 13 -

Kopplingsplint X26

*“*Oppen kontakt = Ingen frigivningssignal mottagen.

Omriktaren startar inte (eller stannar). 1 RO 21 Reldutgang 2
Sluten kontakt (+24 V) = frigiven. | drift 2 RO 22
Normal drift méjlig. ) I DRIFT
X 3 |rozs |-
***Referensen kan aven stéllas in internt med mandéverpanelen. Fel Kopplingsplint X27
1 A
****Inga konstanta varvtal kan véljas om processtyrning valts >< RO 31 7 Relautgang 3
(om +24 VDC kopplats till DI3). Se nésta figur. 2 RO 32 FEL (-1)
3 RO 33 —

Figur 5-8 Styranslutningar for tilldmpningsmakro 3 - PID-reglering. NIOC-kortets plintbeteckningarar
visas i tabellen ovan. | ACS 601 och ACS 604 gbrs de externa anslutningarna direkt till NIOC-kortets
in- och utgangsplintar. | ACS 607 kan anslutningarna antingen géras direkt till NIOC-kortet eller
ansluts dess plintar till en separat kopplingsplint fér externa anslutningar. Denna externa
kopplingsplint ar ett tillval. Se handboken éver aktuell hardvara angaende kopplingsplintarnas
markning.

Styrsignalanslutning  Styrsignalerna, dvs referens, start, stopp och rotationsriktning
konfigureras i enlighet med figur 5-9 nar man véljer tilldmpningsmakrot
PID-reglering.
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)

ACS 600

Val av referens

Analoga 11.02 12.01 VAL 11.01 REF
ingangar VALEXT1/EXT2 | |KONST VARVTAL| FRAN PANEL
ANl...AI3 "
%g‘ - - DI3 ' DI4(SPEED4)' '
- 1 ' 1
7] A
- Val av referenskailla 1 L !
. \
Digitala : , !
|
ingangar 11.06 11.03 Grupp 12 , \ X
DI1...DI6 EXT REF2 EXT REF1 KONST VARVTAL| X \ X
\
o - X ] ' ' X
j!!‘i‘ : ; = $ons ! : : Varvtalsregulator
' ! EXTERN | =~~~ - -~ [ \
- Al
® : ! ' Grupp 25
CHo ! . 1 EXTERN KRITISKA VARVTAL
\ - L)
Faltbussan- . '
- ! 1
passning \ , ;
' 12 ! | 20.01 MIN VARVTAL
h ' EXTERN ! . 20.02 MAX VARVTAL
-~ ' REF 2 \ \
! . . | :
Val av ; —— \ \ | VARVTAL REF 2
.. \ !
Standard |[|féltbuss. A BLOCK . . Grupp 22
" i Q. UTGANG ACCEL/RETARD
Mcl’fjb:("s Bilaga C EXTERN T REF2(%) | !
-
an PANEL el ! I ;
. , , VARVTAL REF 3
f \
@ - REGULA- REF1(mm)| , Grupp 23
TOR , VARVT REGULATOR
26 REGLER: I
v I
\
|
\
\
MANOVER- '
PANEL X
\
\
\
\
REF ACTH '
[} '
' 1
I I .- --------
\
l . . :
\ . . . X
! Val av kélla for arvérde ' ' !
40.08 40.08 40.06 VAL X
ARV 1 INGANG ARV 1 INGANG AV ARVARDE ,
\
= 1
\
' °
EJ \/ALD‘ PANEL [ | _ Start/Stopp
DIt EXT1g VALD /
> \
PANEL 1 EXTERN FRAM ' Rotationsriktning
1 [ *—@ T
o \ EXT2 BACK ' \
\ ! [} \
1 ! ! 1
. EJ VALD \ ' \
! Dl6 ' ' X
Y Py ' [ '
- ' PANEL ! X X X
T °® .
\ ! 'bi3 X 'DIs
. T T T
Start/Stopp/Rotationsriktning ! ! \ !
. \
Val av manéverplat$ . ' ' '
10.01 EXT1 10.02 EXT2 11.02 10.03 ROT- 16.01
v i STRT/STP/ROT | | STRT/STP/ROT | | VAL EXT1/EXT2 RIKTNING DRIFTFRIGIVN

Figur 5-9  Styrsignalanslutningar fér tilldmpningsmakrot PID-reglering.
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Tillampn

ingsmakro 4 -

Momentreglering

Funktionsschema

Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron

Tillampningsmakrot Momentreglering anvands i fall dar en motors
vridmoment maste kunna regleras. Momentreferensen ges som en
strémsignal via analog ingédng Al2. | grundinstéliningen motsvarar

0 mA 0 % och 20 mA 100 % av markvardet f6r motorns vridmoment.
Kommandon for start/stopp och rotationsriktning ges via digitala
ingangar DI1 och DI2. Driftfrigivningssignalen ar ansluten till DI6.

Via digitala ingdngen DI3 kan man vélja varvtalsstyrning i stallet for
momentreglering. Det &r ocksa mdjligt att &ndra den externa styrplat-
sen till lokal (dvs till mandverpanelen) genom att trycka pa . I grund-
instéliningen styrs varvtalet frdn mandverpanelen. Om
momentreglering skall styras frin manéverpanelen, skall vardet pa
parameter 11.1 REF FRAN PANEL &ndras till REF2 (%).

Tvé analoga utgangar och tre reldutgangar finns tillgangliga via kopp-
lingsplintar. Som grundinstéllning visas pa mandéverpanelens display
driftvardena fér VARVTAL, MOMENT och STYRPLATS.

Inkommande
matning
Externa
mandverorgan
Varvtalsref —FXT! |~ (om Vanvtal
Momentref.—é(; ﬁ arvta Referensvérde kan stallas in samt kommandona start/stopp och
— - (a)stom rotationsriktning ges fran manéverpanelen. For att byta till extern
e — Rela- styrning, tryck paA LOC REM.
I — 7t | utgangar
L
Referensvérdet lases frdn den analoga ingdngen Al2
Motor (momentreglering vald) eller Al1 (varvtalsreglering vald). Start-
och stoppkommandon ges via de digitala ingangarna DI1 och
DI2. Byte mellan moment- och varvtalsreglering gors via ingang
Extern styrning Styrning via mandverpanel
EXT1 (rpm) = Varvtalsreglering REF1 (rpm) = Varvtalsreglering
EXT2 (%) = Momentsreglering REF2 (%) = Momentsreglering

Figur 5-10 Funktionsschema for tilldmpningsmakrot Momentreglering.

In-

och utsignaler

Tabell 5-5 In- och utsignaler for tillAmpningsmakrot Momentreglering.

Insignaler Utsignaler
Start/Stopp (DI1,2) Varvtal (AO1)
Analog varvtalsreferens (Al1) Strom (AO2)
Analog momentreferens (Al2) Driftklar (RO1)
Val av momentreglering (DI3) | drift (RO2)
Val Accel/Ret 1/2 (DI5) Fel (-1) (ROS3)
Val av konstant varvtal (DI4)
Driftfrigivning (DI6)
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Externa anslutningar

tilllAmpningsmakrot Momentreglering.

Foéljande anslutningsexempel visar grundinstallningarna i

Kopplingsplint X21

Funktion

Varv

v

Vridmomentsreferens

*Oppen kontakt = EXT1 vald = varvtalsreglering.
Sluten kontakt (+24 V) = EXT2 vald = momentreglering.

“*Oppen kontakt = ACC/RET 1 vald.
Sluten kontakt (+24 V) = ACC/RET 2 vald.

“+(Oppen kontakt = Ingen frigivningssignal mottagen.

Omriktaren startar inte (eller stannar).

Sluten kontakt (+24 V) = Frigivning.
Normal drift mgjlig.

****Inga konstanta varvtal kan véljas om
momentreglering valts (om +24 VDC kopplats till
DI3). Se nasta figur.

ot

ofss

1 VREF Referensspénning 10 VDC
5 GND max 10 mA
3 Al 1+ Varvtalsreferens (EXT1)
4 Al 1- 0..10V
5 Al 2+ Momentreferens (EXT2)
6 Al 2- 0..20 mA
7 Al 3+ Ej specifierat fér denna tillampning.
8 Al 3-
9 AO 1+ Varvtal
10 a0 1- 0...20 mA <-> 0...Motorns mérkvarvtal
11 (A0 2+ Strém
0...20 mA <->0...Motorns mérkstrom
12 |p0 2-

Kopplingsplint X22

— 1 DI 1 STOPP/START
— 2 |pi2 FRAM/BACK
— 3 DI 3 VAL VARVTAL-/MOMENT REGLERING*
— 4 Dl 4 VAL KONSTANT VARVTAL****
— 5 DI5 VAL ACC/RET 1/2**
— 6 DI 6 DRIFTFRIGIVNING***
7 +24DVDC +24 VDC max. 100 mA
8 +24DVDC
9 DGND Digital signaljord
Kopplingsplint X23
13 |+24VDC Hjalpspanningsutgang 24 V DC
14 |GND 250 mA
Kopplingsplint X25
! RO 11 7 Relautgang 1
%iz\k'ar z RO 12 DRIFTKLAR
N RO 13
Kopplingsplint X26
! RO 21 j Relautgang 2
%d{“ 2 |ro22 | DRIFT
) 3 |ro2s
Fel Kopplingsplint X27
@ 1 RO 31 7 Relautgang 3
2 |Ro32 FEL (1)
3 |RrO33 | —

Figur 5-11 Styrsignalanslutningar fér tilldmpningsmakro 4 - Momentreglering. NIOC-kortets

plintbeteckningarar visas i tabellen ovan. | ACS 601 och ACS 604 gérs de externa anslutningarna
direkt till NIOC-kortets in- och utgangsplintar. | ACS 607 gérs anslutningarna antingen direkt till NIOC-
kortet eller ansluts kortets plintar till en separat kopplingsplint fér externa anslutningar. Se handboken

over aktuell hardvara fo6r kopplingsplintarnas markning.

Styrsignalanslutningar

Styrsignalerna, dvs referens, start, stopp och rotationsriktning

konfigureras i enlighet med Figur 5-12 néar man véljer
tildmpningsmakrot Momentreglering.
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ACS 600 Val av referens

)

Analoga 11.02 12.01 VAL 11.01 REF
ingangar VAL EXT1EXT2 | |KONST VARVTAL FRAN PANEL
Al1...AI3
- DI3, DI4(SPEED4
%éa — ot ! ;
]| ! ! !
o Val av referenskalla ! ' \
Digitala ! ' |
. , X
ingangar 11.06 11.03 Grupp 12 : , ,
DI1...DI6 EXT REF2 EXT REF1 KONST VARVTAL \ . ,
. 1 ! 1
= . | ' \
’ > : P : ! . Varvtalsregulator
1 DH-6 r = == == g - ==--"1 ,
o ! Al EXTERN RER . T
e . )
1 EXT1 \ Grupp 25
CHO X o I o ' EXTE@‘ KRITISKA VARVTAL
Filtbussan- + PANEL EJVALD EXT2 /
f 9 \
passning . !
i L ! ! 20.01 MIN VARVTAL
} | i ! ! 20.02 MAX VARVTAL
\ \
\ ' | X
Val av ' ' | VARVTAL REF 2
Standard ||féltbuss. ! :
Bilaga C Al 12 Grupp 22
Modbus- 9 LY EXTERN ! ACCEL/RETARD
lank EXTERN REF : |
.|_.PAN . ! | VARVTAL REF 3
| .
< PANEL ' ! Grupp 23
' VARVT REGULATOR
\
\
\
\
\
\
)
d

) (

[ ) Torque Controller
P
MANOVER- ExT2 / 2084
MAX MOMENT
PANEL
2.10
MOMENT REF 3
REF Grupp 24 1l | 213 MOMENT
hd MOMENTREGULATOR ANV REF

\
.
!
!
.
!
!
.
!
!
.
!
!
.
!
!
' | 2.09
' | MOMENT REF 2
!
.
!
!
.
!
!
.
!
!
.
!
!
.

Q&

L)
EJ VALD o Start/Stopp
[
DI1,2 o o EXT1g VALD /
*—o > !
PANEL 1 EXTERN FRAM \ 1 Rotationsriktning
[ ! e ¢ T
— ! EXT2 BACK ' !
1 . 1 1
1 ' 1
! EJ VALD ! ,
: L ! .
\ DH2 o ! \
- *—¢ ! !
— \ PANEL ' , ,
' v 1 1
. : 1 1 DI6
T T
Start/Stopp/Rotationsriktning ! ! \
- !
Val av mandverplats \ ' '
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 ROT- 16.01
v _ STRT/STP/ROT | | STRT/STP/ROT RIKTNING DRIFTFRIGIVN

Figur 5-12 Styrsignalanslutningar for tilldmpningsmakrot Momentreglering.
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Tillampningsmakro 5 —
Sekvensstyrning

Tillampningsmakrot erbjuder 7 férinstéllda konstanta varvtal som kan
véljas via de digitala ingangarna DI4 till DI6 enligt Figur 5-16. Tva olika
accelerations- och retardationsramper kan valjas. Vilken accelerations-
/retardationsramp som anvéands véljs med digital ingang DI3.
Kommandon for start/stopp och rotationsriktning ges via digitala
ingangar DI1 och DI2.

Extern varvtalsreferens kan ges via analog ingang Al1. Denna referens
ar aktiv endast under férutsattning att de digitala ingadngarna D14 till D16
ligger pa 0 V DC. Driftkommandon och referensvarden kan &ven ges
frAn mandverpanelen.

Tvé analoga utgéngar och tre relautgangar finns tillgangliga via kopp-
lingsplintar. Grundinstaliningen &r ramp. Som grundinstallning visas
mandverpanelens display arvardena féor FREKVENS, STROM och

EFFEKT.
Funktionsschema
Inkommande
matning
Externa
mandverorgan
Varvtalsref —FXT" | _ V al
Momentref.—/ | arvia
T e ﬁ Strém
| S~ S
| S~ S
=l 7L ——— Rela-
= —— utgangar
| S~ S

Motor

Extern styrning

EXT1 (rpm) = Varvtalsreglering
EXT2 (%) = Varvtalsreglering
Styrning via mandverpanel
REF1 (rpm) = Varvtalsreglering
REF2 (%) = Varvtalsreglering

Varvtal

Varvtal 3

Stopp vid
Varvtal 2 retardationsramp

Varvtal 1

) - < > Tid
Accell Accell Accel2 Retard2

Start/Stopp _  ——

Acceli/Ret] — I

Varvial 1 s

B |
Varvtal 2
e —
Accel2/Ret2
Varvtal 3 I

Exempel pa kérning enligt en viss cykel, med konstant varvtal
och olika accelerations- och retardationstider.

Figur 5-13 Funktionsschema for tilldmpningsmakrot Sekvensstyrning.
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Referens samt kommandon for start/stopp och
rotationsriktning ges fran mandverpanelen.

For att andra till extern styrning, tryck paA LOC REM.

Referenssignalen lases fran den analoga ingangen Al1.
Alternativt anvands konstant varvtal. Kommandon f6r
start/stopp och rotationsriktning ges via de digitala
ingdngarna DI1 och DI2.

Figur 5-14 Extern styrning och styrning via mandéverpanel for tillampningsmakrot Sekvensstyrning.

In- och utsignaler  De in- och utsignaler, till och frdn omriktaren, som definieras av
tillAmpningsmakrot Sekvensstyrning framgéar av nedanstéende tabell.

Tabell 5-6 In- och utsignaler for tillAmpningsmakrot Sekvensstyrning.

Insignaler Utsignaler
Start/Stopp (DI1) och Back (DI2) Varvtal (AOT)
Analog referens (Al1) Strém (AO2)
Val av Accel/Ret 1/2 (DI3) Driftklar (RO1)
Val av konstant varvtal (D14-6) | drift (RO2)
Fel (-1) (ROS3)
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Externa anslutningar

tillldmpningsmakrot Sekvensstyrning.

Foéljande anslutningsexempel visar grundinstallningarna i

Kopplingsplint X21

Funktion

Referens

= I 1 VREF Referensspénning 10 VDC
‘ — | 1Lz oo max. 10 mA
l / ] 3 |Al1+ Extern referens
I 4 Al 1- 0..10V
— 5 Al 2+ Ej specifierat for denna tillimpning
6 |Al2-
7 Al 3+ Ej specifierat for denna tillampning
8 Al 3-
= ] 9 |AO 1+ Varvtal
| 10 |[AO1- 0...20 mA <-> 0...Motorns mérkvarvtal
@ I 11 AO 2+ Strom
I 12 AO 2- 0...20 mA <-> 0...Motorns markstrém

Kopplingsplint X22

— 1 |DIt STOPP/START
— 2 |DI2 FRAM/BACK
— 3 DI 3 VAL ACC/RET 1/2
— 4 DI 4 VAL KONSTANT VARVTAL*
— 5 DI 5 VAL KONSTANT VARVTAL*
— 6 |Di6 VAL KONSTANT VARVTAL*
7 +24 DVDC +24 VDC max. 100 mA
8 +24 DVDC
9 DGND Digital signaljord
Kopplingsplint X23
1 +24 VDC Hjélpspénningsutgang 24 V DC
2 GND 250 mA
Kopplingsplint X25
. . . ! RO Relautgang 1
* Funktion: 0 = Oppen, 1 = Sluten Driftklar > RO 12
N DRIFTKLAR
p4 | pis | D Otgang Q& 3 |ro13 |
0 0 0 Installt varvtal via Al1 Kopplingsplint X26
1 0 0 Konstant varvtal 1 1 RO 21 7 Reldutgang 2
| drift
0 1 0 Konstant varvtal 2 &\ 2 RO 22 | DRIFT
1 1 0 Konstant varvtal 3 \\/ 3 RO 23 l_
0 0 1 Konstant varvtal 4 Fel Kopplingsplint X27
1 0 1 Konstant varvtal 5
@ 1 RO 31 Reléutgang 3
0 1 1 Konstant varvtal 6 2 RO 32
FEL (-1)
1 1 1 Konstant varvtal 7 3 RO 33

Figur 5-15 Styranslutningar for tillAmpningsmakro 5 - Sekvensstyrning. NIOC-kortets

plintbeteckningar visas i tabellen ovan. | ACS 601 och ACS 604 gérs de externa anslutningarna direkt
till NIOC-kortets in- och utgangsplintar. | ACS 607 goérs anslutningarna direkt till NIOC-kortet eller
ansluts kortets plintar till en separat kopplingsplint fér externa anslutningar. Se handboken éver

aktuell hardvara angaende kopplingsplintarnas markning.

Styrsignalanslutningar

Styrsignalerna, dvs referens, start, stopp och rotationsriktning

konfigureras i enlighet med Figur 5-16 nar man véljer
tilldmpningsmakrot Sekvensstyrning.
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Programmeringshandbok, ACS 600




Kapitel 5 — Standardtillampningsmakron

ACS 600 Val av referens

)

Analoga 11.02 12.01 VAL 11.01 REF
ingangar VALEXT1/EXT2 | |KONST VARVTAL FRAN PANEL
ANl...AI3
%5‘ - = : DI4,5,6 : :
] g . : .
) Val av referenskaélla ' ' '
Digitala ! ! !
. |
ingangar 11.06 11.03 Grupp 12 : ! :
DI1...DI6 EXT REF2 EXT REF1 KONST VARVTAL , , X
1 ' 1
o X .
!!! - > EXT1, : : . : Varvtalsregulator
' 11 \
- ' At 1 | EXTERN X ., :
' REF 1 e Grupp 25
' Ny EXT1 o ' ! ' EXTERN KRITISKA VARVTAL
CHO \ ® \ '
Faltbussan- | PANEL EJ VALD o/ ' |
. ———————o ! \
passning \ EXT2 g ! ! |
i ' ! ' [PANEL 20.01 MIN VARVTAL
} | _ ! ! ! ' 20.02 MAX VARVTAL
1 ' 1
! \ \ \ | 2.01
Val av ' 12 ! ! ' | VARVTAL REF 2
5 I EXTERN f— | ' [ I
Standard fa_Itbuss. ! pbEy , X !
Bilaga C Alt Grupp 22
Modbus- g "X ' ' ' ACCEL/RETARD
1ank EXTERN ! ! ' T
\. ° \ \ \ X
’ & PANEL a ! REF2(%) ' | VARVTAL REF 3
.—. T - 1
e PANEL /I ' '® ' Grupp 23
, : REH(,pm)‘ / ' VARVT REGULATOR
\
l ' '
1 ! !
1 ! !
\ \
m : . .
MANOVER- : X :
PANEL ) I |
1 ! 1
1 1 1
1 ! '
1 ' 1
REF ; X !
. , . .
, \ \
\ \ \
\ \ \
\ ! \
\ ! \
e @- - - - - - - - - - - - - -- [ & - - - - - - - -
_ \ \
\ \
) \
! \
\
! .
| L .
EJ VALD‘ ' PANEL : o Statr/Stopp
DI,2 o EXT1 : VALD /
A v w '
PANEL _ ! \\_ EXTERN FRAM \ | Rotationsriktning
[ ' p [ IR T
- EXT2 BACK !
X ° o X
1 ' 1
\ EJ VALD \ ,
\
X DI1,Diz_ , X
— ! PANEL _ ! X !
o \
1 b : 1 f
\ | \YES
)
T T
Start/Stopp/Rotationsriktning ! ! |
Val av manéverplats . ' '
10.01 EXT1 10.02 EXT2 10.03 ROT- 16.01
\_/ _ STRT/STP/ROT | | STRT/STP/ROT RIKTNING DRIFTFRIGIVN

Figur 5-16 Anslutning av styrsignaler for tilldmpningsmakrot Sekvensstyrning.
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Kapitel 6 — Parametrar

Oversikt Kapitlet beskriver funktion och tillatna val fér varje ACS 600-parameter.

Parametrarna fér ACS 600 ar indelade i grupper beroende pa funktion.
Figur 6-1 ger en Oversikt Over samtliga parametergrupper. Kapitel 2 -
Programmering av ACS 600 - mandéverpanelen CDP 312 - dversikt for-
klarar hur man valjer och stéller in de olika parametrarna. Kapitel 3 -
Startparametrar och Kapitel 4 - Driftvarden och olika styrplatser ger
ytterligare information om startparametrar och driftvarden. Vissa para-
metrar som inte ar i bruk déljs i syfte att underlatta programme-ringen.

Parametergrupper

VIKTIGT! Var noggrann da du konfigurerar in-/utgangar (I/O), eftersom
det ar mojligt (men ej rekommendabelt) att anvadnda samma 1/O f6r
olika funktioner. Om en I/O &r programmerad for ett visst syfte kom-
mer denna installning att besta, &ven om man véljer samma I/O for ett
annat syfte med en annan parameter.

[99 STARTPARAMETRAR
| 98 TILLVALSMODULER
[96 EXT AO
|92 D SET TR ADDR
[90 D SET REC ADDR
[ 70 DDCS CONTROL
[ 52 STANDARD MODBUS
[51 KOMM MODUL
[50 PULSGIVARE
40 PID REGULATOR
40.01 PID FORST
40.02 PID INTEGR TID
40.03 PID DERIV TID
40.04 PID DERIV FILTER
[ 34 PROCESS HASTIGHET
[33 INFORMATION

[ 26 MOTOR STYRNING
[25 KRITISKA VARVTAL
[24 MOMENTREGULATOR
[ 23 VARVT REGULATOR
[22 ACCEL/RETARD
[21 START/STOPP
20 GRANSER
20.01 MIN VARVTAL
20.02 MAX VARVTAL
20.03 MAX STROM
20.04 MAX MOMENT

[16 SYSTEM STYRNING
[15 ANALOGA UTGANGAR

[14 RELAUTGANGAR
[13 ANALOGA INGANGAR

[12 KONST VARVTAL

[ 11 VAL AV REFERENS
10 START/STOPP/ROTR
10.01 EXT1 STRT/STP/ROT|
10.02 EXT2 STRT/STP/ROT
10.03 ROTATIONSRIKTNING

[32 BVERVAKNING
[31 AUTOM KVITTERING
30 FELFUNKTIONER
30.01 AI<MIN FUNKTION
30.02 PANEL BORTFALL
30.03 EXTERNT FEL

30.04 MOTOR OVERLAST

Figur 6-1 Parametergrupper.

Grupp 10 Dessa parametrar kan andras endast da omriktaren ar stoppad.
Start/Stopp/Rotr  Kolumnen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parame-
tervarden. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i ndrmare
detalj.
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10.01
EXT1 STRT/STP/ROT

A

A

Tabell 6-1 Parametrarna i grupp 10.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 EXT1 EJ VALD; Digitala Véljer kalla for Start/stopp och
STRT/STP/ROT ingangar; PANEL; KOMM | rotationsriktning for Extern styr-
MODUL plats EXT1.

02 EXT2 EJ VALD; Digitala Véljer kalla for Start/stopp och
STRT/STP/ROT ingangar; PANEL; KOMM | rotationsriktning for Extern styr-
MODUL plats EXT2.

03 ROTATIONS- | FRAM; BACK; VALD Lasning av rotationsriktning.
RIKTNING

Kommandon for start, stopp och rotationsriktning kan ges fran mané-
verpanelen eller fran tva externa styrplatser. Valet mellan de bada
externa styrplatserna gérs med parameter 11.02 VAL EXT1/EXT2. For
ytterligare information om styrplatser, se Kapitel 4 - Driftvadrden och
olika styrplatser, avsnittet Lokal och extern styrning.

Parametern anger kéllan fér kommandona for start, stopp och rota-
tionsriktning for extern styrplats 1 (EXT1).

EJ VALD
Ingen kalla vald for Start/stopp och rotationsriktning fér Extern styrplats
EXTA1.

DI

Start/Stopp ansluten till digital ingang DI1. 0 V DC péa DI1 = stopp och
24 V DC pé DI1 = start. Rotationsriktningen &r last enligt parameter
10.03 ROTATIONSRIKTNING.

VARNING! Efter felaterstalining kommer omriktaren att starta pa nytt
om startsignalen &r aktiv.

DI1,2

Start/Stopp och rotationsriktning. Start/Stopp ar ansluten till DI1 som
ovan. Rotationsriktning véljs med digital ingadng DI2. 0 V DC pa DI2 =
fram; 24 V DC pa DI2 = back. Foér att rotationsriktningen ska kunna
kontrolleras maste parameter 10.03 ROTATIONSRIKTNING vara
installd pa VALD.

VARNING! Efter felaterstalining kommer omriktaren att starta pa nytt
om startsignalen &r aktiv.

DI1P,2P

Start/Stopp med pulsfunktion. Start/Stopp kommandon via aterfjad-
rande tryckknappar (P star for puls). Startkontakten &r normalt 6ppen
och ar ansluten till DI1. Stopp-kontakten ar normalt sluten och &r anslu-
ten till DI2. Om det finns flera startknappar parallellkopplas de. Om det
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finns flera stoppknappar seriekopplas de. Rotationsriktningen faststélls
enligt parameter 10.03 ROTATIONSRIKTNING.

DI1P,2P,3

Start/Stopp med pulsfunktion och rotationsrikining. Start- och stoppsig-
nalerna &r anslutna som DI1P,2P. Val av rotationsriktning &r ansluten till
DI3. 0V DC pa DI3 = fram; 24 V DC pa DI3 = back. For att rotationsrikt-
ningen ska kunna kontrolleras méaste parameter 10.03 ROTATIONS-
RIKTNING vara instélld pa VALD.

DI1P,2P,3P

Start fram, start back och stopp. Kommandona start och rotationsrikt-
ning ges samtidigt med tva olika aterfjadrande tryckknappar (P star for
puls). Stoppknappen ar normalt sluten och kopplad till DI3. Start fram-
och start back-knapparna ar normalt 6ppna och anslutna till DI1 res-
pektive DI2. Om det finns flera startknappar parallellkopplas de. Om
det finns flera stoppknappar seriekopplas de. For att rotationsriki-
ningen ska kunna kontrolleras méaste parameter 10.03 ROTATIONS-
RIKTNING vara instélld pa VALD.

DI6

Start/Stopp, ansluten till digital ingdng DI6. 0 V DC pé& DI6 = stopp och
24 V DC pa DI6 = start. Rotationsriktningen ar Iast i enlighet med para-
meter 10.03 ROTATIONSRIKTNING.

VARNING! Efter felaterstélining kommer omriktaren att starta pa nytt
om startsignalen ar aktiv.

DI16,5

Start/Stopp. Start/Stopp ar kopplad till DI6 och rotationsriktning ar
kopplad till DI5. 0 V DC pa DI5 = fram. 24 V DC pa DI5 = back. For att
rotationsriktningen ska kunna kontrolleras méaste parameter 10.03
ROTATIONSRIKTNING vara installd pa VALD.

VARNING! Efter felaterstélining kommer omriktaren att starta pa nytt
om startsignalen ar aktiv.

PANEL

Kommandon for start/stopp och rotationsriktning ges fran mandéverpa-
nelen da extern styrplats 1 (EXT 1) ar vald. For att rotationsriktningen
ska kunna kontrolleras maste parameter 10.03 ROTATIONSRIKTNING
vara instéalld pa VALD.

KOMM MODUL

Kommandon fér start/stopp och rotationsriktning ges via en kommuni-
kationsmodul, t ex en faltbussanpassningsmodul. Se Bilaga C — Falt-
busstyrning.

10.02  Parametern anger kéllan f6r kommandona fér start, stopp och rota-
EXT2 STRT/STP/ROT tionsriktning for extern styrplats 2 (EXT2).
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10.03

ROTATIONSRIKTNING

11.01 REF FRAN PANEL

Grupp 11
Val av referens

EJ VALD; DI1; DI1,2; DI1P,2P; DI1P,2P,3; DI1P,2P,3P; DI6; DI6,5;
PANEL; KOMM MODUL

Se parameter 10.01 EXT1 STRT/STP/ROT f6r en ndrmare beskrivning
av valméjligheterna.

Med denna parameter kan man lasa rotationsriktningen till FRAM eller
BACK. Om man véljer VALD kommer rotationsriktning att véljas utifran
hur signalerna definierats enligt parametrarna 10.01 EXT1 STRT/STP/
ROT och 10.02 EXT2 STRT/STP/ROT eller via tryckknapparna pa
mandverpanelen.

Parametrarna i denna grupp kan andras medan ACS 600 &r i drift (med
undantag fér de som ar markerade med (O)). Kolumnen Omrade/enhet
i nedanstaende tabell visar méjliga parametervarden. Texten efter
tabellen beskriver varje parameter i detalj.

Tabell 6-2 Parametrarna i grupp 11.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 REF FRAN PANEL REF1 (rpm); Val av aktiv mandverpanelrefe-
REF2 (%) rens.
02 VAL EXT1/EXT2 (O) | DI1...DI6; EXTT; Ingang for val av extern styr-
EXT2; KOMM plats.
MODUL

03 EXT REF1 (O) PANEL; Analoga och
digitala ingangar;
KOMM REF; KOMM-
REF+Al1; KOMM-

REF*Al1

Ingang for extern referens 1.

04 EXT REF1 MIN (0...18000) rpm Minvérde for extern referens 1.

05 EXT REF1 MAX (0...18000) rpm Maxvérde for extern referens 1.

06 EXT REF2 (O) PANEL; Analoga och
digitala ingangar;
KOMM REF; KOMM-

REF+Al1; KOMM-

Ingang for extern referens 2.

REF*AI1
07 EXT REF2 MIN 0...100 % Minvarde for extern referens 2.
08 EXT REF2 MAX 0...500 % Maxvéarde for extern referens 2.

Referensvéardet kan anges fran mandverpanelen eller fran tva externa
styrplatser. Se Kapitel 4 - Driftvarden och olika styrplatser, avsnittet
Lokal och extern styrning.

REF1 (rpm)

Referensvérde 1 véljs som aktivt referensvarde fran manéverpanelen.

Referenstypen ar varvtal, uttryckt som rpm. Om skalar styrning har
valts (parameter 99.04 ar installd pad SKALAR) ges referensvéardet i Hz.

REF2 (%)
Referensvérde 2 véljs som aktivt referensvarde fran mandverpanelen.
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Enheten ar %. Referenstypen ar beroende av vilket tillampningsmakro
som har valts. Om till exempel tillampningsmakrot Momentreglering har
valts &r vardet for REF 2 (%) momentreglering.

11.02 Med denna parameter véljer man vilken digital ingdng som ska utnytt-
VAL EXT1/EXT2 (O) jas for att vélja den externa styrplatsen. Alternativt ska den externa
styr-platsen lasas till EXT1 eller EXT2. Med denna parameter véljs kal-
lan fér kommandona start/stopp/rotationsriktning, liksom for refe-
rensvar-dena (REF1 eller REF2).

EXT1

Den externa styrplatsen 1 har valts. Kéllan fér styrsignaler vid EXT1
definieras med hjalp av parameter 10.01 EXT1 STRT/STP/ROT och
parameter 11.03 EXT REF1 (O).

EXT2

Den externa styrplatsen 2 har valts. Kéllan fér styrsignaler vid EXT2
definieras med hjalp av parameter 10.02 EXT1 STRT/STP/ROT och
parameter 11.06 EXT REF2 (O).

DI1...DI6

Extern styrplats 1 eller 2 véljs via den utvalda digitala ingangen
(DI1...DI6). For den valda digitala ingdngen géller att 0 V DC = EXT1
och 24 V DC = EXT2.

KOMM MODUL
Extern styrplats 1 eller 2 véljs via en kommunikationsmodul t ex en falt-
bussanpassningsmodul (styrord). Se Bilaga C — Faltbusstyrning.

11.03 EXT REF1 (O) Med denna parameter véaljer man signalkéllan fér extern referens 1.

PANEL
Referensvardet ges frin mandverpanelen. Den dversta raden pa
mandverpanelens display visar géllande referensvéarde.

Al
Referensvérde fran analog ingadng 1 (spanningssignal).

Al2
Referensvérde fran analog ingang 2 (strémsignal).

Al3
Referensvérde fran analog ingang 3 (strémsignal).

Al1/JOYST; Al2/JOYST

Referensvarde fran analog ingadng 1 respektive 2, konfigurerad for joy-
stick. Min. insignalen driver enheten pa maximireferensvarvtal i riktning
back. Max. insignalen driver enheten pa max.referensvarvtal i riktning
fram (se Figur 6-2). Se ocksa parametern 10.03 ROTATIONSRIKT-
NING.

VIKTIGT! Min.referensvéardet fér en joystick méaste vara 0,3 V eller
hégre. Om en signal pa 0...10 V anvands och styrsignalen forsvinner,
kommer ACS 600 att kéra med max.referens i backriktningen. Sétt

Programmeringshandbok, ACS 600 6-5



Kapitel 6 — Parametrar

parameter 13.01 MINIMUM Al till 2 V eller till ett varde pa 0,3 V eller
hégre, samt parameter 30.01 Al<MIN FUNKTION till FEL. Darmed
kommer ACS 600 att stanna i hdndelse av att styrsignalen skulle for-
svinna.

VARVTAL «
N N
EXT REF MAX —-
EXT REF MIN —
0
- EXT REF MIN +
- EXT REF MAX — m
[
o
0 5 10 REF [V]
AIMIN=0V
Al MAX =10V

Figur 6-2 Joystick-styrning. Maxvardet fér extern referens 1 stélls in
med parameter 11.05 EXT REF1 MAX och minvardet med parameter
11.04 EXT REF1 MIN.

Al1+AI3; Al2+AI3; Al1-Al3; Al2-Al3; Al1*AI3; Al2*AlI3; MIN(AI1,AI3);
MIN(AI2,AI3); MAX(AI1,AlI3); MAX(AI2,Al3)

Referensvéardet utgdr resultatet av en vald matematisk funktion mellan
de aktuella analoga ingangarna.

DI3U,4D(R)

Varvtalsreferens via digitala ingdngar som motorpotentiometerstyrning
(6ka/minska styrning). DI3 6kar varvtalet (U = 6ka) medan DI4 minskar
varvtalet (D = minska). (R) betyder att referensvardet kommer att ater-
stéllas till noll da stoppkommando ges. Referenssignalens férandrings-
hastighet styrs av parameter 22.04 ACCEL TID 2.

DI3U,4D

Samma som ovan, utom att referensvardet inte nollstalls d& stoppkom-
mando ges eller da matningsspanningen stangs av. Nar ACS 600 star-
tas 6kar motorns varvtal till det lagrade referensvéardet med den valda
accelerationen.

DI5U,6D
Samma som ovan, férutom att det &r de digitala ingdngarna DI5 och
DI6 som anvands.

KOMM REF
Referensvérdet ges via faltbuss REF1. Se Bilaga C — Faltbusstyrning.
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KOMMREF+AI1; KOMMREF*AI1

Referensvardet ges via féltbuss REF1. Analog ingang 1 kombineras
med referensvardet fran faltbussen (summering eller multiplikation).
For mer information hénvisas till Bilaga C — Faltbusstyrning.

11.04 EXT REF1 MIN  Parametern stéller in bérvardet for minvarvtalet i rpm. Vardet motsva-
rar den analoga insignalens min. referensvéarde vid REF1 (vardet fér
parameter 11.03 EXT REF1 (O) ar Al1, Al2 eller Al3). Se Figur 6-3. Vid
SKALAR styrning (parameter 99.04 MOTOR STYRMETOD) ges para-
metern i enheten Hz.

OBS! Om referensen ges via féaltbuss REF1 blir skalningen en annan.
For mer information hénvisas till Bilaga C — Faltbusstyrning.

11.05 EXT REF1 MAX  Parametern stéller in bérvardet for maxvarvtalet i rpm. Vardet motsva-
rar den analoga insignalens max. referensvéarde vid REF1 (vardet for
parameter 11.03 EXT REF1 (O) ar Al1, Al2 eller Al3). Se Figur 6-3 Vid
SKALAR styrning (parameter 99.04 MOTOR STYRMETOD) ges para-
metern i enheten Hz.

OBS! Om referensen ges via féaltbuss REF1 blir skalningen en annan.
For mer information hénvisas till Bilaga C — Faltbusstyrning.

11.06 EXT REF2 (O) Parametern véljer den externa signalkéllan for extern referens 2. Alter-
nativen &r desamma som for extern referens 1.

11.07 EXT REF2 MIN  Parametern staller in bdrvardet fér min. referensvardet i procent. Var-
det motsvarar den analoga insignalens min. referensvérde vid REF2
(vardet pa parameter 11.06 EXT REF2 (O) ar Al1, Al2 eller Al3). Se
Figur 6-3

* Omtillampningsmakrot Fabrik, Hand/Auto eller Sekvensstyrning har
valts, bestdmmer denna parameter referensvardet f6r minvarvtal.
Vardet ges i procent av det maxvarvtal som definieras med
parameter 20.02 MAX VARVTAL eller 20.01 MIN VARVTAL om det
absoluta vardet for mingrdnsen &r hdgre &n max.grénsen.

* Om tillampningsmakrot Momentreglering har valts, bestdmmer
denna parameter min. referensvardet f6r momentreglering. Vérdet
ges i procent av det nominella momentvardet.

* Om tillAmpningsmakrot PID-reglering har valts bestdmmer denna
parameter min. referensvardet fér processen. Vardet ges i procent
av max. processvardet.

Vid styrsattet SKALAR (parameter 99.04 MOTOR STYRMETOD) ges
vardet i procent av den maxfrekvens som definieras med parameter
20.08 MAX FREKVENS eller 20.07 MIN FREKVENS, om det absoluta
véardet fér min.gransen ar hégre an maxgransen.

OBS! Om referensen ges via faltbuss REF2 blir skalningen en annan.
For mer information hénvisas till Bilaga C — Faltbusstyrning.

11.08 EXT REF2 MAX  Parametern stéller in max. referensvardet i procent. Vardet motsvarar
den analoga insignalens max. referensvérde vid REF2 (vardet fér para-
meter 11.06 EXT REF2 (O) ar Al1, Al2 eller Al3). Se Figur 6-3
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* Omtillampningsmakrot Fabrik, Hand/auto eller Sekvensstyrning har
valts, bestdmmer denna parameter referensvardet fé6r max.varvtal.
Vardet ges i procent av det max.varvtal som definieras med
parameter 20.02 MAX VARVTAL eller 20.01 MIN VARVTAL om det
absoluta vardet av mingransen ar hégre an max.gransen.

* Om tillampningsmakrot Momentreglering har valts bestammer
denna parameter max.referensvardet for momentreglering. Vardet
ges i procent av det nominella momentvardet.

* Om tillampningsmakrot PID-reglering har valts bestimmer denna
parameter max. referensvardet fér processen. Vardet ges i procent
av max. processvardet.

Vid styrsattet SKALAR (parameter 99.04 MOTOR STYRMETOD) ges
vardet i procent av den maxfrekvens som definieras med parameter
20.08 MAX FREKVENS eller 20.07 MIN FREKVENS om det absoluta
vardet av mingransen ar hégre an maxgrénsen.

OBS! Om referensen ges féltbuss REF2 blir skalningen en annan. Fér
mer information hanvisas till Bilaga C — Féltbusstyrning.

6-8
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Signalomrade for ana-

log ingang
input
0V
MAXIMUM Al 20 MA ——— —
0/2V
MINIMUM Al 0/4 mA—— —
Grupp 12

Konstanta varvtal

Kapitel 6 — Parametrar

Signalomrade fr extern re- Signalomrade fér extern re-

ferens 1 ferens 2
18000 rpm 500 %
1500 rpm 100 %
11.05 EXT
¢ REF1 MAXIMUM ¢ RE;;.:\)ABA)E()I(I\-/II-UM
0 rpm 0%
18000 rpm 100 %
_____ 0 rpm - 0%
11.04 EXT
REF1 MINIMUM RE:=12.(|)\/T|IEI)I§/|TUM
Figur 6-3 Instélining av EXT REF MIN och MAX. Signalomradet for

den analoga insignalen bestdms av parametrarna 13.02 MAXIMUM
Al1,13.07 MAXIMUM AI2 eller 13.12 MAXIMUM AI3 och parametrarna
13.01 MINIMUM Al1, 13.06 MINIMUM AI2 eller 13.11 MINIMUM A3,
beroende pa vald analog ingang.

Dessa parametrar kan &ndras med ACS 600 i drift (med undantag for
de som &r markerade med (O)). | kolumnen Omrade/enhet i nedansta-
ende tabell visas mojliga parametervarden. Texten efter tabellen
beskriver parametrarna i ndrmare detalj.

Tabell 6-3 Parametrarna i grupp 12.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 VAL KONST VARVTAL (O) EJ VALD; digitala Val av konstant
ingangar varvtal
02 KONST VARVTAL 1 0...18000 rpm Konstant varvtal 1
03 KONST VARVTAL 2 0...18000 rpm Konstant varvtal 2
04 KONST VARVTAL 3 0...18000 rpm Konstant varvtal 3
05 KONST VARVTAL 4 0...18000 rpm Konstant varvtal 4
06 KONST VARVTAL 5 0...18000 rpm Konstant varvtal 5

Programmeringshandbok, ACS 600
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12.01 VAL KONST
VARVTAL

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
07 KONST VARVTAL 6 0...18000 rpm Konstant varvtal 6
08 KONST VARVTAL 7 0...18000 rpm Konstant varvtal 7
09 KONST VARVTAL 8 0...18000 rpm Konstant varvtal 8
10 KONST VARVTAL 9 0...18000 rpm Konstant varvtal 9
11 KONST VARVTAL 10 0...18000 rpm Konstant varvtal 10
12 KONST VARVTAL 11 0...18000 rpm Konstant varvtal 11
13 KONST VARVTAL 12 0...18000 rpm Konstant varvtal 12
14 KONST VARVTAL 13 0...18000 rpm Konstant varvtal 13
15 KONST VARVTAL 14 0...18000 rpm Konstant varvtal 14
16 KONST VARVTAL 15 -18000...18000 rpm Konstant varvtal 15
/ varvtal vid fel (se
parameter 30.01
och 30.02)

Vid val av konstant varvtal lases absolutvardet av varvtalet fran para-
metergrupp 12. Polariteten pa Konstant Varvtal 15 har betydelse nar
parametern anvands som felvarvtal. (Se parametrarna 30.01 Al<MIN
FUNKTION och 30.02 PANEL BORTFALL.)

Vid extern styrning, nar den externa mandéverplatsen EXT1 ar vald, pri-
oriteras konstant varvtal framfér andra varvtalsreferenser. Om moment-
eller PID-referens f6ljs prioriteras dessa framfér konstanta varvtal (se
tilldmpningsmakrot fér momentreglering och PID-reglering).

Vid SKALAR styrning (parameter 99.04 MOTOR STYRMETOD) kan
sex konstanta frekvenser stéllas in med parametrarna 12.02 till 12.06
och 12.15. Grundinstéllningen fér parametervardena ar 0 Hz.

Parametern anger vilken eller vilka digitala ingangar som ska anvandas
for att valja konstanta varvtal.

EJ VALD
Funktionen for konstant varvtal inaktiv.

DI1(VARVT1); DI2(VARVT2); DI3(VARVT3); DI4(VARVT4);
DI5(VARVTS5); DI6(VARVT6)

De konstanta varvtalen 1- 6 véljs med de digitala ingangarna DI1...DI6.
24 V DC = konstant varvtal aktiverat.

DI1,2
Tre konstanta varvtal (1...3) véljs via tva digitala ingangar.

Tabell 6-4 Val av konstanta varvtal med de digitala ingdngarna DI1,2.

DI DI2 Funktion

0 0 Inget konstant varvtal

6-10
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DI DI2 Funktion
1 0 Konstant varvtal 1
0 1 Konstant varvtal 2
1 1 Konstant varvtal 3

DI3,4

Tre konstanta varvtal (1...3) valjs via tva digitala ingangar pa samma
satt som beskrivits for DI1,2.

DI5,6

Tre konstanta varvtal (1...3) valjs via tva digitala ingangar pa samma
satt som beskrivits for DI1,2.

DI1,2,3
Sju konstanta varvtal (1...7) véljs via tre digitala ingangar.

Tabell 6-5 Val av konstant varvtal via de digitala ingangarna DI1,2,3.

DI DI2 DI3 Funktion

0 0 0 Inget konst. varvtal
1 0 0 Konstant varvtal 1
0 1 0 Konstant varvtal 2
1 1 0 Konstant varvtal 3
0 0 1 Konstant varvtal 4
1 0 1 Konstant varvtal 5
0 1 1 Konstant varvtal 6
1 1 1 Konstant varvtal 7

DI3,4,5

Se DI1,2,3.

DI4,5,6

Se DI1,2,3.

DI3,4,5,6

Femton konstanta varvtal (1...15) vdljs via fyra digitala ingangar.

Tabell 6-6 Val av konstant varvtal via de digitala ingangarna DI3,4,5,6.

DI3 DI4 DI5 DI6 Funktion
0 0 0 0 Inget konst. varvtal
1 0 0 0 Konstant varvtal 1
0 1 0 0 Konstant varvtal 2
1 1 0 0 Konstant varvtal 3
0 0 1 0 Konstant varvtal 4
1 0 1 0 Konstant varvtal 5
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Grupp 13
Analoga ingangar

DI3 Dl4 DI5 DI6 Funktion
0 1 1 0 Konstant varvtal 6
1 1 1 0 Konstant varvtal 7
0 0 0 1 Konstant varvtal 8
1 0 0 1 Konstant varvtal 9
0 1 0 1 Konstant varvtal 10
1 1 0 1 Konstant varvtal 11
0 0 1 1 Konstant varvtal 12
1 0 1 1 Konstant varvtal 13
0 1 1 1 Konstant varvtal 14
1 1 1 1 Konstant varvtal 15

Dessa parametervarden kan andras medan ACS 600 ar i drift. Kolum-
nen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parametervar-
den. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detalj.

Tabell 6-7 Parametrarna i grupp 13.

Parameter

Omrade/enhet

Beskrivning

01 MINIMUM Al1

oVv;2V;
AVLAST; AVLAS

Minvarde for Al1. Vardet motsva-
rar minimireferensvardet.

02 MAXIMUM Al1 10V, AVLAST; Maxvérde for Al1. Vardet motsva-
AVLAS rar maximireferensvérdet.

03 SKALNING Al1 0...100,0 % Skalfaktor for Al1.

04 FILTER A1 0..10s Filtertidkonstant for Al1.

05 INVERTERING Al1 NEJ; JA Invertering av analog insignal 1.

06 MINIMUM Al2 0 mA; 4 mA; Minvérde fér Al2. Vardet motsva-

AVLAST; AVLAS

rar minimireferensvardet.

07 MAXIMUM AI2

20 mA; AVLAST;
AVLAS

Maxvéarde for Al2. Vardet motsva-
rar maximireferensvérdet.

08 SKALNING Al2 0...100,0 % Skalfaktor for Al2.

09 FILTER Al2 0..10s Filtertidkonstant for Al2.

10 INVERTERING Al2 NEJ; JA Invertering av analog insignal 2.
11 MINIMUM AI3 0 mA; 4 mA; Minvérde fér Al3. Vardet motsva-

AVLAST; AVLAS

rar minimireferensvardet.

12 MAXIMUM AI3

20 mA; AVLAST;
AVLAS

Maxvarde for Al3. Vardet motsva-
rar maximireferensvérdet.

13 SKALNING Al3 0...100 % Skalfaktor for Al3.
14 FILTER AI3 0..10s Filtertidkonstant for Al3.
15 INVERTERING AI3 NEJ; JA Invertering av analog insignal 3.

6-12
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13.01 MINIMUM Al1 0 V; 2 V; AVLAST; AVLAS
Parametern anger minvardet fér signalen pa Al1. Om Al1 har valts som
signalkélla for extern referens 1 (parameter 11.03) eller extern referens
2 (parameter 11.06) kommer detta varde att motsvara det varvtal som
stéllts in med parameter 11.04 EXT REF1 MIN eller 11.07 EXT REF2
MIN. Typiska minimivarden ar 0 V och 2 V.

For att stalla in minvardet till en annan niva an 0 V eller 2 V, tryck pa
ENTER. Valj darefter AVLAS, 6ka insignalen till nskad minnivé och
tryck &nnu en gang p&d ENTER. Det avlasta vardet kommer déarmed att
bli minvardet. Varden i intervallet 0...10 V kan lasas av. Efter avlas-
ningen visas texten AVLAST.

ACS 600 har en funktion for “levande nolla” som gér det maojligt for
skydds- och évervakningskretsarna att detektera bortfall av styrsigna-
len. For att denna funktion ska kunna utnyttjas maste insignalens mini-
mivarde vara satt hégre an 0,3 V och parameter 30.01 Al<MIN FUNK-
TION maste vara aktiverad.

13.02 MAXIMUM Al1 10 V; AVLAST; AVLAS
Parametern anger maxvardet fér signalen pa Al1. Om Al1 har valts
som signalkéalla for extern referens 1 (parameter 11.03) eller extern
referens 2 (parameter 11.06) kommer detta varde att motsvara det
varvtal som stéllts in med parameter 11.05 EXT REF1 MAX eller 11.08
EXT REF2 MAX. Ett typiskt maxvarde &r 10 V.

For att stélla in maxvéardet till annan niva &n 10 V, tryck pA ENTER. V]
déarefter AVLAS, 6ka insignalen till 5nskad maxniva och tryck &nnu en
gang pa ENTER. Det avlasta vardet kommer darmed att bli maxvéardet.
Vérdeniintervallet 0...10 V kan lasas av. Efter avlasningen visas texten
AVLAST.

13.03 SKALNING Al1  Skalfaktor fér analog insignal Al1. Se Figur 6-5

13.04 FILTER Al1  Filtertidkonstant fér analog ingang Al1. Nar den analoga insignalen for-
andras kommer 63 % av andringen att ske inom tidsperioden som
anges av denna parameter.

OBS! Aven om minvéardet 0 sekunder véljs kommer signalen att filtre-
ras med tidkonstanten 10 ms beroende pé signalens ingéngskrets i
ACS 600. Detta varde kan inte &ndras med nagon parameter.
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13.05 INVERTERING Al1

13.06 MINIMUM Al2

13.07 MAXIMUM AI2

[%] A
Ofiltrerad signal

100

63

Filtrerad signal

' t
Tidskonstant

Figur 6-4 Filtertidkonstant fér analog ingang.

NEJ;JA

Om denna parameter sétts till JA kommer den analoga insignalens
maxvarde att motsvara min.referensen och den analoga insignalens
minvéarde att motsvara max.referensen.

0 mA; 4 mA; AVLAST; AVLAS

Parametern anger minvardet for signalen pa Al2. Om Al2 har valts som
signalkélla for extern referens 1 (parameter 11.03) eller extern referens
2 (parameter 11.06) kommer detta varde att motsvara den referens
som stéllts in med parameter 11.04 EXT REF1 MIN eller 11.07 EXT
REF2 MIN. Typiska minvarden ar 0 mA och 4 mA.

For att stalla in minvardet till annan niva &n 0 mA eller 4 mA, tryck pa
ENTER. Valj darefter AVLAS, 6ka insignalen till nskad min.niva och
tryck dnnu en gang pad ENTER. Det avlasta vardet kommer darmed att
bli minvardet. Varden i intervallet 0...20 mA kan lasas av. Efter avlés-
ningen visas texten AVLAST.

ACS 600 har en funktion for “levande nolla” som gér det majligt fér
skydds- och évervakningskretsarna att detektera bortfall av styrsigna-
len. For att denna funktion ska kunna utnyttjas maste insignalens mini-
mivarde vara satt hogre &n 1 mA.

20 mA; AVLAST; AVLAS

Parametern anger maxvardet fér signalen pa Al2. Om AI2 har valts
som signalkalla for extern referens 1 (parameter 11.03 EXT REF1 (O))
eller extern referens 2 (parameter 11.06 EXT REF2 (O)) kommer detta
varde att motsvara det varvtal som stéllts in med parameter 11.05 EXT
REF1 MAX eller 11.08 EXT REF2 MAX. Ett typiskt maxvarde &r 20
maA.

For att stalla in maxvardet till annan niva an 20 mA, tryck pa ENTER.
Valj darefter AVLAS, 6ka insignalen till 5nskad maximiniva och tryck
annu en gang pa ENTER. Det avldsta vardet kommer darmed att bli
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13.08 SKALNING Al2
13.09 FILTER AI2

13.10 INVERTERING Al2
13.11 MINIMUM AI3
13.12 MAXIMUM AI3
13.13 SKALNING AI3
13.14 FILTER AI3

13.15 INVERTERING AI3

Grupp 14
Reldutgangar

Kapitel 6 — Parametrar

maxvardet. Varden i inte_(vallet 0...20 mA kan lasas av. Efter avlas-
ningen visas texten AVLAST.

Se parameter 13.03 SKALNING Al1.

Se parameter 13.04 FILTER AlA1.

Se parameter 13.05 INVERTERING Al1.
Se parameter 13.06 MINIMUM Al2.

Se parameter 13.07 MAXIMUM Al2.

Se parameter 13.03 SKALNING Al1.

Se parameter 13.04 FILTER AlA1.

Se parameter 13.05 INVERTERING Al1.

Al1 + AI3 =
SKALNING Al1, SKALNING AlI3, EXT REF1
100 % 10 %
0V 1500 rpm 20 mA 150 rpm EXT REF1 MAX
-1 T -1 1500 rpm
60 % 90 rpm
690 rpm
40 % 600 rpm
ov 0mA 0 rpm

Figur 6-5 Exempel pa skalning av analoga ingangar. Extern referens 1
har valts via parameter 11.03 EXT REF1 (O) som Al1 + Al3 medan
dess maxvarde (1500 rpm) har valts via parameter 11.05 EXT REF1
MAX. Skalningen fér den analoga ingangen Al1 har satts till 100 % via
parameter 13.03 SKALNING Al1. Skalningen fér den analoga ingangen
Al3 har satts till 10 % via parameter 13.13 SKALNING Al1.

Dessa parametervarden kan férandras endast da ACS 600 ar stoppad.
Texten som foljer efter Tabell 6-8 beskriver parametrarna i ndrmare
detalj.

Tabell 6-8 Parametrarna i grupp 14.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

1 RELA RO1 UTGANG

Méjliga val beskrivs i

Relautgang 1, betydelse.
texten efter tabellen.

2 RELA RO2 UTGANG Relautgang 2, betydelse.

3 RELA RO3 UTGANG Relautgang 3, betydelse.

Programmeringshandbok, ACS 600
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) 14.01
RELA RO1 UTGANG

Med denna parameter véljer man vilken information som ska ges via
relautgang 1.

EJ VALD
DRIFTKLAR

ACS 600 ar klar for drift. Relat drar férutsatt att inte signal for driftfrigiv-
ning saknas eller fel féreligger.

DRIFT
ACS 600 har startat. Signalen for driftfrigivning &r aktiv och det férelig-
ger ingen felsignal.

FEL
Fel féreligger. Se Kapitel 7 — Felsdkning.

FEL (-1)
Reldet drar da spanningen slas till men faller om ett fel detekteras.

FEL (RST)

Fel foreligger i ACS 600 med felet kommer att aterstéllas automatiskt
efter en férutbestdmd férdréjningstid (se parameter 31.03 FORDROJ-
NING).

FASTL VARN
Larm for fastldsning har aktiverats (se parameter 30.10 FASTLASN
FUNKTION).

FASTL FEL
Fastlasningsskyddet har 16st ut (se parameter 30.10 FASTLASN
FUNKTION).

MOT OVL VARN
Motorns temperatur dverstiger varningsnivan.

MOT OVL FEL
Motorns 6verlastskydd har utldsts.

ACS TEMP VAR
Temperaturen i ACS 600 6verstiger varningsnivan 115°C.

ACS TEMP FEL
Overtemperaturskyddet i ACS 600 har utldsts. Utldsningsnivan ar
125°C.

FEL/VARN
Fel eller varning féreligger.

VARNING
Varning féreligger.

BACKRIKTN
Motorn roterar i backriktningen.

EXT STYRN
Extern styrning ar vald.

6-16
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REF 2 VALD
Referens 2 ar vald.

KONST VARVT
Ett konstant varvtal (1...15) ar valt.

OVERSP
DC-mellanledets spanning 6verstiger max tillaten niva.

UNDERSP
DC-mellanledets spanning understiger min tillaten niva.

VARVT1GRANS
Motorns varvtal understiger/6verstiger 6vervakningsgréns 1. Se para-
metrarna 32.01 VARVT1 FUNKTION och 32.02 VARVT1 GRANS.

VARVT2GRANS
Motorns varvtal understiger/6verstiger 6vervakningsgréns 2. Se para-
metrarna 32.03 VARVT2 FUNKTION och 32.04 VARVT2 GRANS.

STROMGRANS
Motorstrommen understiger/Gverstiger installd 6vervakningsgréans. Se
parametrarna 32.05 STROM FUNKTION och 32.06 STROM GRANS.

REF1 GRANS
Referens 1 understiger/Gverstiger installd 6vervakningsgrans. Se para-
meter 32.11 REF1 FUNKTION och 32.12 REF1 GRANS.

REF2 GRANS
Referens 2 understiger/Gverstiger instélld 6vervakningsgrans. Se para-
meter 32.13 REF2 FUNKTION och 32.14 REF2 GRANS.

MOM1 GRANS

Motormomentet understiger/éverstiger installd évervakningsgréns. Se
parameter 32.07 MOMENT1 FUNKTION och 32.08 MOMENT1
GRANS.

MOM2 GRANS

Motormomentet understiger/éverstiger installd évervakningsgréns. Se
parameter 32.09 MOMENT2 FUNKTION och 32.10 MOMENT2
GRANS.

STARTAD
ACS 600 har tagit emot ett startkommando.

BORTF REF
Referenssignal saknas.

\__IID REFERENS
Arvardet har natt referensvardet. Varvtalsavvikelsen &r max 10 % av
nominellt varvtal vid varvtalsstyrning.

ARV1 GRANS

PID-regulatorns arvarde 1 éverstiger/understiger évervaknings-gran-
sen. Se parameter 32.15 ARV1 FUNKTION och parameter 32.16
ARV1 GRANS.
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) 14.02
RELA RO2 UTGANG

) 14.03
RELA RO3 UTGANG

Grupp 15
Analoga utgangar

ARV2 GRANS

PID-regulatorns arvarde 2 understiger/éverstiger évervaknings-gréan-
sen. Se parameter 32.17 ARV2 FUNKTION och parameter 32.18
ARV2 GRANS.

KOMM MODUL
Reléet styrs med féltbussreferensen REF3. Se Bilaga C - Féltbusstyr-
ning.

Se parameter 14.01 RELA RO1 UTGANG.

OBS! ARV1 GRANS och ARV2 GRANS kan inte véljas fér RO3. | stal-
let kan man vélja mellan f6ljande alternativ:

MOT MAGNETIS
Motorn &r magnetiserad och klar att avge nominellt moment (motorn ar

nominellt magnetiserad).

EGET 2 VALD
Eget makro 2 har valts.

Dessa parametrar kan &ndras medan ACS 600 &r i drift (med undantag
for de parametrar som ar markerade med (O)). Kolumnen Omrade/
enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parametervarden. Texten
efter tabellen beskriver parametrarna i ndrmare detal;.

Tabell 6-9 Parametrarna i grupp 15.

Parameter

Omrade/enhet

Beskrivning

01 ANALOG UTGANG 1 (O)

Tillatna val
beskrivs i texten
nedan.

Analog utgang 1, betydelse.

beskrivs i texten
nedan.

02 INVERTERING AOf1 NEJ; JA Invertering av analog utsig-
nal 1.

03 MINIMUM AO1 0 mA; 4 mA Minimivéarde fér analog utsig-
nal 1.

04 FILTER AO1 0,00...10,00 s Filtertidkonstant fér AO1.

05 SKALNING AOf1 10...1000 % Skalfaktor fér analog utsignal
1.

06 ANALOG UTGANG 2 (O) | Tillatna val Analog utgang 2, betydelse.

07 INVERTERING AO2 NEJ; JA Invertering av analog utsig-
nal 2.

08 MINIMUM AQ2 0 mA; 4 mA Minimivarde f6r analog utsig-
nal 2.

09 FILTER AO2 0,00...10,00 s Filtertidkonstant fér AO2.
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Parameter Omrade/enhet Beskrivning

10 SKALNING AO2 10...1000 % Skalfaktor fér analog utsignal
2.

15.01 ANALOG UTGANG  Parametern tillater val av signal som ska kopplas till analog utgang 1
1(0) (strédmsignal). Listan nedan refererar till fullt skalutslag da parameter
15.05 SKALNING AO1 och 15.10 SKALNING AQO2 &r satta till 100 %.

EJ VALD
HASTIGHET

Processvardet beréknat p& basis av motorhastigheten. Se parameter-
grupp 34 (Processhastighet) for skalning och val av enhet (%; m/s;
rpm).Uppdateringsintervallet &r 100 ms.

VARVTAL
Motorvarvtal. 20 mA = motorns méarkvarvtal. Uppdateringsintervallet &r
24 ms.

FREKVENS
Utfrekvens. 20 mA = motorns markfrekvens. Uppdateringsintervallet ar
24 ms.

STROM
Utstrdom. 20 mA = motorns markstrém. Uppdateringsintervallet &r 24
ms.

MOMENT
Motormoment. 20 mA = 100 % av motorns markmoment. Uppdate-
ringsintervallet &r 24 ms.

EFFEKT
Motorns effekt. 20 mA = 100 % av motorns markeffekt. Uppdateringsin-
tervallet ar 100 ms.

M-LEDSSP

Spanningen i DC-mellanledet. 20 mA = 100 % av markvardet.
Referensvérdet ar 540 V DC (= 1,35 x 400 V) fér ACS 600 med
380...415 V AC natspanning och 675 V DC (1,35 x 500 V) fér ACS 600
med 380...500 V AC nétspénning. Uppdateringsintervallet &r 24 ms.

UTSPANNING
Motorspé&nning. 20 mA = motorns markspanning. Uppdateringsinter-
vallet &r 100 ms.

APPL UTG

Referenssignalen som utgdér utsignal fran tillampningen. Om till exem-
pel tillampningsmakrot PID-regulator ar i bruk utgdér denna signal PID-
regulatorns utsignal. Uppdateringsintervallet &r 24 ms.

REFERENS
Aktiv referens som ACS 600 for tillfallet féljer. 20 mA = 100 % av den
aktiva referensen. Uppdateringsintervallet &r 24 ms.
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15.02
INVERTERING AOf1

15.03 MINIMUM AO1

15.04 FILTER AO1

15.05 SKALNING AO1

REGL AVVIK

Skillnaden mellan bérvérdet och &rvéardet fér processregulatorn vid
PID-reglering. 0/4 mA =-100 % , 10/12 mA = 0 %, 20 mA = 100 %.
Uppdateringsintervallet &r 24 ms.

ARVARDE 1
Arvérde 1 for processens PID-regulator. 20 mA = vardet for parameter
40.10 ARV1 MAX. Uppdateringsintervallet ar 24 ms.

ARVARDE 2
Arvarde 2 for processens PID-regulator. 20 mA = vardet for parameter
40.10 ARV2 MAX. Uppdateringsintervallet ar 24 ms.

KOMM MODUL
Vardet lases fran faltbussreferens REF4. Se Bilaga C - Faltbusstyr-
ning.

Om man véljer JA kommer den analoga utsignalen att inverteras.

Minimivardet fér den analoga utsignalen AO1 kan séattas antingen till 0
eller 4 mA.

Filtertidkonstant fér analog utgang AO1.

Nar den analoga utsignalen férandras kommer 63 % av férandringen
att ske inom den tidsperiod som anges av parametern (se Figur 6-4).

OBS! Aven om minvérdet 0 s véljs kommer signalen att filtreras med
tidkonstanten 10 ms beroende pa signalens ingangskrets i ACS 600.
Detta varde kan inte andras med hjalp av nagon parameter.

Parametern utgér skalfaktor fér den analoga utgdngen AO1. Om man
valjer 100 % kommer utsignalens nominella vérde att motsvara 20 mA.
Om det maximala vardet inte nar fullt skalutslag ska man 6ka vardet pa
denna parameter.

Exempel: Den nominella motorstrémmen ar 7,5 A och den uppméatta
maximala strdmmen vid maximal belastning ar 5 A. Motorstréom O till
5 A lases som 0 till 20 mA analog signal via AO1.

1. AO1 stills in pA STROM med parameter 15.01ANALOG UTGANG
1 (0O).

2. AO1 min stélls in pa 0 mA med parameter 15.03 MINIMUM AO1.

3. Den uppmaétta maximala motorstrommen skalas sa att den
motsvarar 20 mA analog utsignal. Referensvéardet fér utsignal
STROM ar motorns nominella strém 7,5 A (se parameter 15.01
ANALOG UTGANG 1 (O)). Vid 100 % skalning motsvaras
referensvérdet av 20 mA utsignal vid full skalning. For att
max.motorstrém ska motsvara 20 mA maste den skalas lika med
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15.06 ANALOG UTGANG
2 (0)

15.07 INVERTERING
AO2

15.08 MINIMUM AO2
15.09 FILTER AO2
15.10 SKALNING AO2

Grupp 16
Systemstyrning

16.01 DRIFTFRIGIVNING

Kapitel 6 — Parametrar

referensvardet innan det omvandlas till analog utsignal.

k-5A=75A=>k=15=150%

Skalningsfaktorn stélls alltsa in pa 150 %.
Se parameter 15.01 ANAOLG UTGANG 1 (O).

Undantag: Om KOMM MODUL &r vald l&ses vardet fran faltbussrefe-
rensen REF 5. Se Bilaga C — Féltbusstyrning.

Se parameter 15.02 INVERTERING AO1.

Se parameter 15.03 MINIMUM AO1.
Se parameter 15.04 FILTER AO2.
Se parameter 15.05 SKALNING AO1.

Dessa parametrar kan férandras endast da ACS 600 har stoppats.
Kolumnen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar mojliga parame-
tervarden. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i ndrmare
detalj.

Tabell 6-10 Parametrarna i grupp 16.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 DRIFTFRIGIVNING JA; DI1...DI6; KOMM Ingang for driftfrigivning.
MODUL
02 PARAMETERLAS OPPET; LAST Ingang fér parameterlas.
03 KOD FOR PAR LAS 0...30000 Kod for att 6ppna parame-
terlds.

04 VAL FELKVITTERING EJ VALD; DI1...DI6; Kvitteringsingang.
VID STOPP; KOMM
MODUL

05 EGET MAKRO VIA 10 EJ VALD; DI1...DI6 Aterstaller parametrarna
till vérden for eget makro.

06 LOKAL LASN FRAN; TILL Blockerar den lokala styr-
ningen fran panel

07 PARAM BACKUP SPARA; KLART Sparar parameterinstéll-
ningarna i permanent
minne

Parametern véljer signalkélla fér driftfrigivning.

Om denna signal saknas indikeras detta pa férsta raden i manéverpa-
nelens teckenfdnster. Se Kapitel 2 — Programmering av ACS 600 —
mandverpanelen CDP 312 — dversikt.

Programmeringshandbok, ACS 600 6-21



Kapitel 6 — Parametrar

16.02 PARAMETERLAS

16.03 KOD FOR PAR LAS

16.04 VAL
FELKVITTERING

16.05 EGET MAKRO
VIA IO

JA
Signalen fér driftfrigivning ar aktiv. ACS 600 ar klar for start utan extern
frigivningssignal.

DI1...DI6

For att aktivera driftfrigivningssignalen méste den valda digitala
ingangen anslutas till +24 V DC. Om spanningen pa den digitala
ingangen blir 0 V DC kommer ACS 600 att stoppa genom utrullning av
motorn och startar inte igen férran driftfrigivningssignalen har ater-
stallts.

KOMM MODUL
Signalen hamtas via faltbuss CW. Se Bilaga C - Faltbusstyrning.

Parametern véljer funktion pa parameterlaset. Med hjalp av parame-
terlaset kan man férhindra obehdérig dndring av parametrarna.

OPPET

Parameterlaset ar dppet och parametrarna kan dndras.

LAST

Parameterlaset ar stéangt for andringar via mandéverpanelen. Paramet-

rarna kan inte &ndras. Parameterlaset kan oppnas erst da man matar
in korrekt kod fér parameter 16.03 KOD FOR PAR LAS.

Med denna parameter véaljer man kod for parameterlaset. Parameterns
varde ar 0. For att 6ppna parameterlaset, andra véardet till 358. Nar
parametervardet har dppnats atergar vardet automatiskt till 0.

EJ VALD
Om man anger EJ VALD kan fel enbart kvitteras fran mandverpanelen.

DI1...DI6
Om en digital ingéng véljs kan felet kvitteras fran en extern omkopplare
eller frdn mandverpanelen:

* Om mandverpanelen ar i fjarrlage: Felet kvitteras med en positiv
flank p& den digitala insignalen, d v s genom att den normalt 6ppna
kontakten sluts varvid spanning laggs pé ingangen.

* Om mandverpanelen ar i lokalt Iage: Felet kvitteras med Reset-
tangenten pa mandverpanelen.

VID STOPP
Felindikeringen aterstalls av stoppsignalen i form av en digital ingang.
Den kan ocksa aterstéllas med mandverpanelen.

KOMM MODUL
Signalen hamtas via faltbuss CW. Se Bilaga C - Faltbusstyrning.

EJ VALD; DI1...DI6
Parametern gor det majligt att valja 6nskat eget makro via en digital
ingang pa féljade satt:
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Nar status hos den valda digitala ingadngen andras fran hdog till 1ag lad-
das eget makro 1. Né&r status andras fran 1ag till h6g laddas eget makro
2.

Eget makro kan andras via en digital ingdng endast om drivsystemet
har stoppats. Medan andringen pagar kan driften inte startas.

Denna parameters varde ingér inte i eget makro. Gjorda instéliningar
bestar oberoende av &ndringar som gors i eget makro.

Val av eget makro 2 kan Gvervakas via reldutgang 3. Se parameter
14.03 RELA RO3 UTGANG fér narmare information.

OBS! Spara alltid om makrot med parameter 99.02 TILLAMPNINGS-
MAKRO efter att ha &ndrat parameterinstaliningarna eller kért en ny
identifiering. Om parameter 16.05 EGET MAKRO VIA 10 &r kopplat till
en digital ingang laddas de senast sparade instéliningarna nérhelst
matningsspanningen kopplas fran och darefter till igen. | annat fall
kommer eventuella &ndringar att ga forlorade.

16.06 LOKAL LASN  FRAN
Ingen blockering av mandéverpanelens funktioner.

TILL
blockerar évergangen till lokalt driftiage (med tangenten LOC/REM pé
panelen).

VARNING: Innan funktionen aktiveras maste man géra klart att mané-
verpanelen inte behdvs for att stoppa motordriften.

16.07 PARAM BACKUP  SPARA; KLART
SPARA sparar instéllda parametervarden i permanent minne.

OBS! Parametervéarden sparas automatiskt till inkopplat standard-
makro nér de &ndras via mandverpanelen men inte nar de andras via
faltbussen.

Grupp 20 Dessa parametervarden kan férandras medan ACS 600 ar i drift, med
Granser undantag fér de som ar markerade med (0). Kolumnen Omrade/enhet i
nedanstdende tabell anger méjliga parametervarden. Texten efter
tabellen beskriver parametrarna i detalj.
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Tabell 6-11 Parametrarna i grupp 20.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 MIN VARVTAL (O) -18000/(antalet pol- Driftvarvtalsomradets
par)...20.02 MAX undre grans. Kan ej
VARVTAL anvéndas vid SKALAR

styrning.

02 MAX VARVTAL (O)

20.01 MIN VARVTAL ...

18000/ (antalet polpar)
rpm

Driftvarvtalsomradets évre
grans. Kan ej anvandas
vid SKALAR styrning.

03 MAX STROM

0 % lg...200 % Iy

Max utstrom.

04 MAX MOMENT

0,0 %...300,0 %

Max moment. Kan ej
anvéndas fér SKALAR
styrning.

05 OVERSP REGL

TILL; FRAN

DC-6verspénnings-regula-
tor.

06 UNDERSP REGL

TILL; FRAN

DC-underspannings-regu-
lator.

07 MIN FREKVENS

- 300...50 Hz

Driftfrekvensomradets
undre grans. Visas endast
vid SKALAR styrning.

08 MAX FREKVENS

50...300 Hz

Driftfrekvensomradets
Ovre grans. Visas endast
vid SKALAR styrning.

09 VAL AV MIN MOMENT

-MAX MOMENT; AVL
MIN MOM

Véljare for lagsta tillatna
moment. Kan ej anvéan-
das fér SKALAR styrning.

10 AVL MIN MOM

-300.0...0.0%

Lagsta tillatna moment nar
parameter 20.09 VAL AV
MIN MOMENT ar satt till
AVL MIN MOM. Kan ej
anvandas fér SKALAR
styrning.

20.01 MIN VARVTAL Lé&gsta méjliga varvtal. Férvalt varde beror pa antalet polpar i den valda
motorn och kan vara -750, -1000, -1500 eller -3000. Om vérdet ar posi-

tivt kan motorn inte kéras i backriktning.

Gréansen kan ej anges vid SKALAR styrning.

OBS! Varvtalsgranserna i grupp 20 ar lankade till parameter 99.08
MOTOR NOM VARVT. Om vardet pa denna parameter &ndras, andrar
sig varvtalsgranserna ocksa.

20.02 MAX VARVTAL  Hoégsta méjliga varvtal. Férvalt varde beror pa den valda motorn och

kan vara 750, 1000, 1500 eller 3000.
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Gréansen kan ej anges vid SKALAR styrning.

MOTOR NOM VARVT. Om vardet pa denna parameter &ndras, andrar

OBS! Varvtalsgrénserna i grupp 20 &r lankade till parameter 99.08
A sig varvtalsgranserna ocksa.

20.03 MAX STROM  Maximal strdém som ACS 600 kan leverera till motorn. Forvalt varde ar
200 % lopg, dvs 200 % av méarkstrommen fér ACS 600 vid tung drift.

20.04 MAX MOMENT  Maximalt tillatet momentant vridmoment fér motoraxeln i framrikt-
ningen. Programvaran i ACS 600 begransar installningsomradet for
maximalt moment utgdende fran frekvensomriktar- och motordata. Foér-
valt varde ar 300 % av motorns markmoment. Gransen kan ej anges
vid SKALAR styrning.

20.05 OVERSP REGL  FRAN kopplar bort Overspanningsregulatorn.

Snabb bromsning av laster med stort troghetsmoment far spanningen i
DC-mellanledet att stiga till gransnivan for éverspénning. Foér att hindra
DC-spanningen fran att éverskrida grdnsen minskar éverspannings-
regulatorn automatiskt bromsmomentet.

VIKTIGT! Om en bromschopper och ett bromsmotstand har kopplats
till ACS 600 maste detta parametervarde stéllas in pa FRAN fér att fa
korrekt funktion av choppern.

20.06 UNDERSP REGL  FRAN kopplar bort underspanningsregulatorn.

Om spéanningen i DC-mellanledet sjunker t ex pa grund av natbortfall,
kommer underspanningsregulatorn att minska motorns varvtal i syfte
att uppratthalla mellanledsspanningen éver gransnivan. Genom att
minska motorns varvtal kommer lastens troghet att regenerera span-
ning till ACS 600, sa att DC-mellanledet halls under spanning och hin-
drar underspanningsskyddet fran att I6sa ut. Darmed 6kar immuniteten
mot natbortfall hos system med héga tréghetsmoment, som centrifugar
och flaktar.

20.07 MIN FREKV  Grénsen kan anges endast vid SKALAR styrning. Om vérdet &r positivt
kan motorn inte koras i backriktningen.

20.08 MAX FREKV  Grénsen kan anges endast vid SKALAR styrning.

20.09 VAL AV MIN MOMENT  Parametern definierar lagsta tilldtna aktiva momentgréans, d v s det till-
latna momentet i motsatt rotationsriktning.

Denna parameter kan inte anvéndas vid SKALAR styrning.

-MAX MOMENT
Det lagst tillathna momentet ar lika med det hdgsta tilldtna momentet
(20.04 MAX MOMENT) med omvént tecken.

AVL MIN MOM
Det lagsta tillatna momentet bestdms av parameter 20.10 AVL MIN
MOM.
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20.10 AVL MIN MOM

Grupp 21, Start/Stopp

21.01 START FUNKTION
(®)

Denna parameter definierar det 1agsta tilldtna momentet nar parameter
20.09 VAL AV MIN MOMENT ar satt till AVL MIN MOM.

Denna parameter kan inte anvandas vid SKALAR styrning.

-300...0%
Det lagsta tilldtna momentet i procent av motorns nominella vridmo-
ment. Grundinstallningen ar -300%.

De parametrar som ar markerade med (O) kan inte &ndras nar omrikta-
ren ar i drift. Kolumnen Omrade/enhet i Tabell 6-12 visar vilka parame-
tervarden som ar mdjliga. Texten i den hégra kolumnen beskriver
parametrarna.

Tabell 6-12 Parametrarna i grupp 21.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 START FUNKTION (O) AUTO; DC MAGN;

KONST DCMAGN

Val av startfunktion.

02 KONST MAGN TID (O) 30,0...10000,0 ms Tid fér formagnetisering.

03 STOPP FUNKTION UTRULLNING; RAMP | Val av stoppfunktion.

04 DC FASTHALLNING (O) | FRAN; TILL Aktivera DC-fasthallning.
05 DC FASTH VARVTAL 0...3000 rpm Varvtal for DC-fasthéallining.
06 DC FASTH STROM (O) 0...100 % Strom f6r DC-fasthallning.

AUTO

Automatisk start ar grundinstaliningen for start. Denna instélining
garanterar optimal motorstart i de flesta fall. Instéliningen inkluderar
funktioner for flygande start (start av roterande maskin) och automatisk
aterstart (stoppad motor kan aterstartas omedelbart utan att vanta pa
att motorflédet upphdr).

Motorstyrningen fér ACS 600 identifierar motorns fléde och motorns
mekaniska tillstdnd samt startar motorn omedelbart under alla omstan-
digheter.

Detta alternativ maste alltid véljas vid styrsatt SKALAR (se parameter
99.04 MOTOR STYRMETOD) &ven om flygande start och automatisk
aterstart inte ar mojliga vid styrsétt skalar.

DC MAGN

DC-magnetisering bér véljas om hogt lossryckningsmoment énskas.
ACS 600 férmagnetiserar motorn fére starten. Tiden fér férmagnetise-
ring berdknas automatiskt och &r normalt 0,2 s till 2 s beroende péa
motorns storlek. Detta val garanterar hégsta mojliga lossryckningsmo-
ment.
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21.02 KONST MAGN TID
(©O)
21.03 STOPP FUNKTION

21.04 DC
FASTHALLNING
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Start av roterande maskin &r inte mojlig dd DC-magnetisering har valts.
DC-magnetisering kan inte véljas vid skalar styrning (se parameter
99.04 MOTOR STYRMETOD).

KONST DCMAGN

Konstant DC-magnetisering bor véljas i stéllet for DC-magnetisering
om konstant fdrmagnetiseringstid énskas (t.ex. om motorstart méaste
ske samtidigt med frigivning av mekanisk broms). Detta val garanterar
ocksa hdgsta mojliga lossryckningsmoment om férmagnetiseringstiden
ar tillrackligt 1dng. Férmagnetiseringstiden véljs via parameter 21.02
KONST MAGN TID (O).

Varning! Motorn kommer att starta efter det att den installda magneti-
seringstiden 16pt ut &ven om magnetiseringen inte ar genomférd till
fullo. I tillAmpningar dér fullt startmoment &r av stérsta vikt maste man
darfor se till att magnetisringstiden ar tillrackligt 1ang foér att uppna full-
stédndig magnetisering och maximalt moment.

Start av roterande maskin &r inte mojlig dd DC-magnetisering har valts.
DC-magnetisering kan inte véljas vid skalar styrning (se parameter
99.04 MOTOR STYRMETOD).

Definierar magnetiseringstiden fér konstant magnetisering. Efter det att
startkommando mottagits kommer omriktaren att automatiskt férmag-
netisera motorn under den férinstéllda tiden.

For att magnetiseringen ska bli tillrédcklig b6r magnetiseringstiden sét-
tas till rotorns tidskonstant eller Iangre. Om denna konstant ar okéand
kan man anvanda nedanstdende schablonvéarden.

Nominell motoreffekt Konstant magnetisingstid
<10 kW > 100 till 200 ms
10 to 200 kW > 200 till 1000 ms
200 to 1000 kW > 1000 till 2000 ms
UTRULLNING

ACS 600 bryter spanningsmatningen omedelbart vid stoppkommando
och motorn far rulla ut.

RAMP
Retardation via en ramp som definieras av parameter 22.03 RETARD
TID 1 eller 22.05 RETARD TID 2.

Om parametern &r satt till TILL aktiveras funktionen DC-fasthallining.

DC-fasthéallning kan inte véljas vid SKALAR styrning.

Programmeringshandbok, ACS 600 6-27



Kapitel 6 — Parametrar

21.05 DC FASTH
VARVTAL (O)

21.06 DC FASTH STROM
(@)

Grupp 22
Accel/Retard

A
VARVTAL DC-fasthalln

Ref. t

DC FASTH VARVTAL

Figur 6-6 DC-fasthallning.

Nar saval referensvardet som varvtalet har sjunkit under det varde som
ges av parameter 21.05 DC FASTH VARVTAL upphér ACS 600 att
generera sinusformad véxelstrém och bdrjar i stallet mata motorn med
likstrém. Likstrdbmmens varde ar det som angetts med parameter 21.06
DC FASTH STROM. Nar varvtalsreferensen ater éverstiger DC FAST
STROM bryts likspanningen fér fasthallning och ACS 600 atergar till
normal funktion.

DC-fasthallningsfunktionen &r urkopplad om startsignalen inte ar aktiv.

OBS! DC-fasthallning injicerar likstrdm i motorn och ékar darmed
motorns temperatur. | tilldmpningar som fordrar langa tider med DC-
fasthallning bor separatventilerade motorer anvandas. Om DC-fasthall-
ningstiden &r l1ang kan funktionen inte hindra motoraxeln fran att rotera
om den utsétts for en konstant last.

Varvtalsgransen fér DC-fasthallningsfunktionen.

Bestdmmer vilken strdm som ska matas till motorn vid DC-fasthéalining.

Dessa parametervarden kan férandras medan ACS 600 ar i drift, med
undantag fér de som markeras med (O). Kolumnen Omrade/enhet i
nedanstdende tabell visar méjliga parametarvarden. Texten efter tabel-
len beskriver parametrarna i detalj.

Tabell 6-13 Parametrarna i grupp 22 .

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 VAL AV ACC/RET 1/ | ACC/RET 1; Val av accelerations-/retardations-
2 (0) ACC/RET 2; ramp.
DI1 ...Dl6

6-28

Programmeringshandbok, ACS 600



Kapitel 6 — Parametrar

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

02 ACCELTID 1 0,00 ... 1800,00 s | Tid fran stillastdende till max varv-
tal via accelerationsramp 1.

03 RETARD TID 1 0,00 ... 1800,00 s | Tid fran max varvtal till stillasta-
ende via retardationsramp 1.

04 ACCELTID 2 0,00 ... 1800,00 s | Tid fran stillastaende till max varv-
tal via accelerationsramp 2.

05 RETARD TID 2 0,00...1800,00s | Tid fran max varvtal till stilla-sta-
ende via retardationsramp 2.

06 ACC/RET RAMP 0...1000,0 s Val av form fér accelerations-/retar-

FORM dationsramp.

07 NODSTOPP RAMP 0,00 ... 2000.00 s | Ramptid fér nédstoppet
TID

22.01 Denna parameter bestdmmer vilken accelerations- och retardations-
VAL AV ACC/RET 1/2 (O) ramp som ska féljas. De digitala ingadngarna (1...6) anvands fér anda-
malet. 0 V DC motsvarar accelerations-/retardationsramp 1 medan 24
V DC motsvarar ramp 2.

22.02 ACCEL TID 1  Den tid det tar for varvtalet att forandras fran stillastaende till maxvarv-
tal. Maxvarvtalet definieras med parameter 20.02 MAX VARVTAL eller
20.01 MIN VARVTAL om det absoluta gréansvéardet fér minvarvtalet ar
hogre &n gransvardet fér maxvarvtalet.

Om referenssignalen férandras ldngsammare an accelerationstiden
kommer motorns varvtal att félja referenssignalen. Om referenssigna-
len &ndras snabbare an accelerationstiden kommer motorns accelera-
tion att begansas av denna parameter.

Om instélld accelerationstid ar alltfér kort férlanger ACS 600 automa-
tiskt accelerationen sa att inte gransvardet for maxstrom overskrids
(parameter 20.03 MAX STROM).

22.03 RETARD TID 1  Den tid det tar fér varvtalet att &ndras fran absolut maxvarvtal till noll.
Maxvarvtalet definieras med parameter 20.02 MAX VARVTAL eller
20.01 MIN VARVTAL om det absoluta gréansvéardet fér minvarvtalet ar
hégre &n gransvardet fér maxvarvtalet.

Om referenssignalen férandras ldngsammare an retardationstiden
kommer motorns varvtal att félja referenssignalen. Om referenssigna-
len &ndras snabbare an retardationstiden kommer motorns accelera-
tion att begansas av denna parameter.

Om retardationstiden &r for kort férlanger ACS 600 automatiskt retar-
dationen sa att inte grédnsvardet fér dverspanning pa DC-mellanledet
overskrids. Om det rader ndgon som helst tvekan om huruvida retarda-
tionstiden &r tillrackligt lang, sakerstall att DC-6verspanningsregle-
ringen &r i bruk (parameter 20.05 OVERSP REGL).
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22.04 ACCEL TID 2
22.05 RETARD TID 2

22.06 ACC/RET
RAMP FORM

Om kort retardationstid énskas for tillampningar med hégt tréghetsmo-
ment maste ACS 600 férses med en bromschopper och ett bromsmot-
stand. Overskottsenergi som produceras vid bromsningen leds via
choppern genom motstandet och férbrukas dar, vilket férhindrar att lik-
spanningen i mellanledet stiger. Chopper och motstand finns som tillval
till alla modeller av ACS 600.

Se parameter 22.02 ACCEL TID 1.
Se parameter 22.03 RETARD TID 1.

Parametern gor det mdjligt att valja formen pé accelerations-/retarda-
tionsrampen.

Os
Linjar ramp. La&mplig for drivsystem som kraver distinkt acceleration
och retardation, liksom fér ldnga ramper.

0,100...1000,0 s

S-formad ramp. Lamplig foér transportérer fér dmtaligt gods och andra
tillAmpningar dér mjuka hastighetsévergangar kravs. S-kurvan bestar
av symmetriska kurvor i bada &ndarna av rampen och en linjar del dar-
emellan.

En tumregel &r att férhéllandet mellan_ A Linjar ramp
rampformstiden och accelerationsrampti- IACC/RET-RAMPFORM =0 s

den ska vara 1/5. Ett antal exempel ges

nedan.

Acc-/ret-ramptid Rampformstid . \

(Par. 22. 02...05) (Par. 22.06) Linjar
1s 02s
55 s \ ;
15 s 3s S-forméd rarrip

ACC/RET-RAMPFORM = X s

XS

Figur 6-7 Accelerations- och retardationsrampernas former.

22.07 NODSTOPP  Denna parameter definierar den tid inom vilken omriktaren stoppas
RAMP TID  efter det att nddstoppet aktiverats. (Kommandot kan ges via en falt-
bussanpassningsmodul eller NDIO-modulens nddstoppstillval. Fér nér-
mare uppgifter om nédstoppstillvalet kontakta ABB.

0,00...2000,00 s

Grupp 23 Dessa parametervarden kan andras medan ACS 600 ar i drift. Kolum-
Varvt regulator nen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parametervar-
den. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i ndrmare detal;.

Dessa parameter visas inte vid SKALAR styrning.
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Tabell 6-14 Parametrarna i grupp 23.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 REL FORST 0,0 ... 200,0 Forstérkning for varvtalsregu-
lator.

02 INTEGRATIONSTID 0,01s...999,97 s Integrationstid for varvtalsre-
gulator.

03 DERIVERINGSTID 0,00 ms ... Deriveringstid fér varvtalsregu-

9999,8 ms lator.

04 ACC KOMPENSE- 0,005 ...999,98 s Deriveringstid som utnyttjas

RING vid accelerations-kompense-
ring.

05 EFTERSLAPN 0,0 % ... 400,0 % Forstéarkning fér motorns efter-

FORST slapning.

06 SUALVINSTALLNING | NEJ; JA Sjalvinstallning av varvtalsre-
gulator.

Regulatorn kan stallas in via parametrarna 1 till 5 i denna grupp, eller
med hjalp av sjalvinstallningsfunktionen (parameter 6). | samband med
identifieringskdrningen av motorn stélls varvtalsregulatorn in automa-
tiskt. | de flesta fall &r det darfér onddigt att stélla in den manuellt.

Parametrarnas varden definierar hur utsignalen fran varvtalsregulatorn
ska férandras om det uppstar en skillnad (avvikelse) mellan varvtals-
arvéardet och borvérdet. Figur 6-8 illustrerar typiska stegsvar hos varv-
talsregulatorn.

Stegsvaret kan 6vervakas via driftvarde 02 VARVTAL.

OBS! Vid en normal identifieringskérning av en motor uppdateras vér-
dena hos parametrarna 23.01, 23.02 och 23.04. Se Kapitel 3 - Startpa-
rametrar.

Varvtalsregulatorns dynamiska prestanda vid laga hastigheter kan for-
béattras genom att héja den relativa férstéarkningen och minska integra-
tionstiden.

Varvtalsregulatorns utgang utgoér referens fér momentregulatorn.
Momentreferensen begransas av parameter 20.04 MAX MOMENT.
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Varvtal

Steghdjd 1

t

A : Underkompenserad: 23.02 INTEGRATIONSTID fér kort och 23.01 REL FORST fér
lag

B : Normal, sjalvinstalining

C : Normal, manuell instalining. Battre dynamisk prestanda &n B

D : Overkompenserad: 23.02 INTEGRATIONSTID fér kort och 23.01 REL FORST fér
hog.

Figur 6-8 Stegsvar hos varvtalsregulatorn vid olika instéliningar.
Stegstérningen kan vara mellan 1 och 10 procent.

Derivativ acce-

lerationskom-
[\ pensering
Proportionell,
Varvtalsrefe- +_ Awvikelse integrerad +§§+ Momentrefe-
rens T + rens
Beraknat Derivativ
arvarde for
varvtalet

Figur 6-9 Varvtalsregulator, férenklat blockdiagram.

23.01 REL FORST  Relativ férstarkning hos varvtalsregulatorn. Om man véljer 1 kommer
en andring pa 10 % hos avvikelsen (referensvardet minus arvardet) att
orsaka en &ndring av regulatorns utsignal med 10 % av det nominella
vridmomentet.
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OBS! Stor férstarkning kan férorsaka varvtalsoscillering.

%
Forstarkning = K = 1
T, = Integrationstid = 0
Tp = Deriveringstid = 0

Avvikelse _

Varvtalsregulatorns utgangssignal

Varvtalsregulatorns e = Avvikelse

utgangssignal = K, - e

t
Figur 6-10 Varvtalsregulatorns utgangssignal efter ett avvikelsesteg vid
konstant avvikelse.

23.02 Integrationstiden for varvtalsregulatorn definieras som den tid det tar
INTEGRATIONSTID  att &ndra utsignal om avvikelsevéardet ar konstant. Ju kortare integra-
tionstid, desto snabbare korrigeras den konstanta avvikelsen. Vid for

kort integrationstid blir regleringen instabil.

% Varvtalsregulatorns
utgangssignal

Forstarkning = K =1
T, = Integrationstid > 0
Kp-e Tp = Deriveringsstid = 0
Ko - e : e = Avvikelse
| >
v t
T

Figur 6-11 Varvtalsregulatorns utgangssignal efter ett avvikelsesteg vid
konstant avvikelse.

23.03 DERIVERINGSTID  Derivering forstarker varvtalsregulatorns utgangssignal om avvikelse-
véardet férandras. Ju langre deriveringstid, desto mera forstarks varv-
talsregulatorns utsignal under féréandringen. Deriveringen goér
regulatorn mera kénslig fér stérningar. Om deriveringstiden sétts till O
fungerar regulatorn som en Pl-regulator - annars som en PID-regula-
tor.

Programmeringshandbok, ACS 600 6-33



Kapitel 6 — Parametrar

23.04 ACC
KOMPENSERING

%

%

Forstarkning = K = 1
Varvtalsregula- T)= Integrationstid > 0
3 torns utsignal  Tp = Deriveringstid > 0
\/ T = Exekveringstid = 2 ms
Kp- e L7 Ae = Féréndring i avvikelsen mel-
#___ _ __Avikelse lan tva avlasningar
| |
Kp-e | | e = Awvikelse
T

Figur 6-12 Varvtalsregulatorns utgangssignal efter ett avvikelsesteg vid
konstant avvikelse.

OBS! Férandring av denna parameter rekommenderas endast i fall d&
pulsgivare anvands.

Deriveringstid for kompensering av accelerationen. | syfte att kompen-
sera for lastens tréghet vid acceleration l1aggs referenssignalens deri-
vata till utsignalen fran varvtalsregulatorn. Principen fér derivering
beskrivs ovan i punkt 23.03 DERIVERINGSTID.

| allmanhet bér denna parameter stéllas in pa ett varde mellan 50 och
100 % pa summan av motorns och den drivna maskinens mekaniska
tidkonstant.

Ingen accelerationskompensering Accelerationskompensering
A Y%

Varvtalsreferens Varvtalsreferens

Arvarde // Arvarde

> o

t t

Figur 6-13 Varvtalssvar da en last med stor tréghet accelereras via
ramp.

OBS! Vid SJALVINSTALLNING sétts denna parameter automatiskt till
50 % av den mekaniska tidkonstanten.
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23.05 EFTERSLAPN  Definierar efterslapningens férstarkning. 100 % motsvarar full efter-
FORST slapningskompensering och 0 % motsvarar ingen efterslapningskom-
pensering. Grundinstallningen &r 100 %. Andra varden kan anvéndas
om en statisk varvtalsavvikelse upptacks trots full efterslapningskom-
pensering.

Exempel: 1000 rpm konstant varvtalsreferens ges till driften. Trots full
varvtalskompensering (EFTERSLAPN FORST = 100 %) ger matning
vid motoraxeln varvtalsvardet 998 rpm. Den statiska varvtalsavvikelsen
ar 1000 rpm - 998 rpm = 2 rpm. Foér att kompensera avvikelsen boér
efterslapningsférstarkningen 6kas. Vid 106 % forstarkning férekommer
ingen statisk varvtalsavvikelse.

23.06 SJUALVINSTALLING  Varvtalsregulatorn i ACS 600 kan med denna funktion stéllas in auto-
matiskt. Lastens mekaniska troghet beaktas via parametrarna REL
FORST, INTEGRATIONSTID, DERIVERINGSTID och ACC KOMPEN-
SERING. Systemet stélls in underkompenserat snarare &n éverkom-
penserat.

Sjalvinstallning goérs pa féljande satt:

e Ko&r motorn pa konstant varvtal som motsvarar 20 till 70 % av
maéarkvarvtalet.

e Andra parameter 23.06 SJALVINSTALLNING till JA.

Nar sjalvinstallning har genomforts, aterstalls parametern automatiskt
till NEJ.

OBS! Sjalvinstallning kan endast genomféras medan ACS 600 &r i
drift. Lasten maste vara tillkopplad. Basta resultat erhalls om motorn
kors upp till mellan 20 och 40 % av sitt markvarvtal innan sjélvinstéll-
ning aktiveras.

VIKTIGT! Under sjélvinstéliningsproceduren accelereras motorn med
10 % av sitt méarkvarvtal och med vridmomentsteg pa 10...20 %. Ingen
ramp tillAmpas under denna procedur. KONTROLLERA NOGA ATT
DET INTE MEDFOR NAGON RISK ATT KORA MOTORN INNAN
SJALVINSTALLNINGEN GENOMFORS.

Grupp 24 Gruppen visas qndast om tillampningsmakrot Momentreglering har
Momentregulator  valts. Vid SKALAR styrning visas inte gruppen.

Parametervardena kan &ndras medan ACS 600 ar i drift. Kolumnen
Omrade/enhet i Tabell 6-15 visar mdjliga parametervarden. Texten
efter tabellen beskriver parametrarna narmare.
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24.01 MOMENTRAMP
UPP

24.02 MOMENTRAMP
NER

Grupp 25
Kritiska varvtal

Tabell 6-15 Parametrarna i grupp 24.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 MOMENTRAMP UPP | 0,00s...120,00 s Tiden for referensvardet att
andras fran 0 till markmoment.

02 MOMENTRAMP NER | 0,00 s...120,00 s Tiden for referensvardet att
andras fran markmoment till 0.

Tiden for referensvardet att 6ka fran noll till markmoment.

Tiden for referensvardet att minska fran markmoment till noll.

Dessa parametervarden kan férandras medan ACS 600 &r i drift.
Kolumnen Omrade/enhet i Tabell 6-16 visar méjliga parametervarden.
Texten efter tabellen beskriver parametrarna i ndrmare detal.

Vid SKALAR styrning anges de kritiska varvtalsomradena i Hz.

OBS! Kritiska varvtal ar ej i funktion om tillampningsmakrot PID-regula-
tor anvénds (se Par 99.02 TILLAMPNINGSMAKRO).

Tabell 6-16 Parametrarna i grupp 25.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 VAL KRIT VARVTAL FRAN; TILL Aktivering av funktionen for
hopp 6ver kritiska varvtal.
02 KRIT VARVTAL 1 LAG 0 ... 18000 rpm Kritiskt varvtal 1 start.
03 KRIT VARVTAL 1 HOG 0 ... 18000 rpm Kritiskt varvtal 1 slut.
04 KRIT VARVTAL 2 LAG 0 ... 18000 rpm Kritiskt varvtal 2 start.
05 KRIT VARVTAL 2 HOG 0 ... 18000 rpm Kritiskt varvtal 2 slut.
06 KRIT VARVTAL 3 LAG 0 ... 18000 rpm Kritiskt varvtal 3 start.
07 KRIT VARVTAL 3 HOG 0 ... 18000 rpm Kritiskt varvtal 3 slut.

OBS! Om funktionen fér hopp éver kritiska varvtal anvénds i en tillamp-
ning med slutet reglersystem kommer systemet att oscillera om det
erforderliga varvtalet skulle komma att ligga inom ett kritiskt varvtals-
band.
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OBS! Det lagre varvtalet for ett varvtalsband far inte vara lagre an det
hégre fér samma band.

| vissa mekaniska system kan vissa varvtalsomraden ge upphov till
resonansproblem. Inom denna parametergrupp gar det att definiera tre
olika varvtalsband som ACS 600 kommer att “hoppa éver”. Det &r inte
ndédvandigt att parameter 25.04 KRIT VARVT 2 LAG ar hégre an para-
meter 25.03 KRIT VARVT 1 HOG, s& lange vardet fér LAG alltid &r
lagre &n véardet f6r HOG i varje definierat varvtalsband. De definierade
varvtalsbanden far éverlappa varandra och systemet betraktar dem da
som ett och samma bredare varvtalsband.

For att aktivera instéllningarna av kritiska varvtalsband, sétt parameter
25.01 VAL KRIT VARVTAL pa TILL.

OBS! Séatt outnyttjade kritiska varvtal till O.

Exempel: Ett flaktsystem uppvisar kraftiga vibrationer mellan 540 och
690 rpm samt mellan 1380 och 1560 rpm. Stall in parametrarna enligt
féljande:

2 KRIT VARVT 1 LAG 540 rpm
3 KRIT VARVT 1 HOG 690 rpm
4 KRIT VARVT 2 LAG 1380 rpm
5 KRIT VARVT 2 HOG 1560 rpm

Om senare lagerforslitning gor att det uppstar vibrationer &ven mellan
1020 och 1080 rpm kan ytterligare ett kritiskt varvtalsband definieras
enligt féljande:

6 KRIT VARVT 3 LAG 1020 rpm
7 KRIT VARVT 3 HOG 1080 rpm
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Grupp 26
Motor styrning

) 26.01
FLODESOPTIMERING

) 26.02
FLODESBROMSNING

VARVTALmotor A

[rpm]

1560

1380

690 D

540

s1Lag st Hég s2L&g s2Hdég  VARVTALSREFERENS
540 690 1380 1560 [rpm]

Figur 6-14 Exempel pa definition av kritiska varvtalsband i ett flakt-
system som uppvisar kraftiga vibrationer i omradena 540...690 rpm och
1380...1560 rpm.

Dessa parametervarden kan andras endast da ACS 600 har stoppats.
Kolumnen Omréade/enhet i nedanstdende tabell visar méjliga parame-
tervarden. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detal;.

Tabell 6-17 Parametrarna i grupp 26.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 FLODESOPTIMERING | NEJ; JA Val av flédesoptimeringsfunktion.
02 FLODESBROMSNING | NEJ; JA Val av flédesbromsningsfunktion.
03 IR-KOMPENSERING 0 %...30 % Kompenseringsspanningsniva.

Den totala energiférbrukningen liksom motorns ljudniva kan minskas
genom att det magnetiska flédet anpassas till den faktiska lasten. Fl6-
desoptimering bor aktiveras i drivsystem som normalt arbetar med
l&agre last &n marklast.

Flédesoptimering kan inte véljas vid styrsattet skalar (se parameter
99.04 MOTOR STYRMETOQOD).

ACS 600 kan fas att retardera snabbare genom att magnetiserings-
nivan i motorn vid behov 6kas, i stallet for att begransa retardationen.
Genom att 6ka det magnetiska flddet omvandlas en del av systemets
rérelseenergi till vrme i motorn.
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Bromsmoment (%)

120 oy

fffffffffffffffffffffffffffffffffff

Ingen flodesbromsnlng

**********************************

Nominell motoreffekt

@ 22w
® 15kw
®) s7kw
@ 75KW

®B 250 kW

‘ ‘ ‘ ‘ — f(Hz)
5 10 20 30 40 50

Figur 6-15 Motorns bromsmoment i procent av nominellt moment som
funktion av utfrekvensen.

Flédesbromsning kan inte véljas vid styrsattet skalar (se parameter
99.04 MOTOR STYRMETOQOD).

26.03 IR- Denna parameter kan &ndras endast vid SKALAR styrning.

KOMPENSERING Parametern definierar den relativa tillaggsspénning som matas till

motorn vid nollvarvtal. Installningsomradet &r 0...30 % av motorns
markspénning. IR-kompensering 6kar lossryckningsmomentet.

U (%)

IR-kompensering

i Ingen kompen-
sering
-

|

Faltférsvagningspunkt f (Hz)

Figur 6-16 IR-kompensering innebar att en tillaggsspénning matas till
motorn. Uy &r den nominella utspénningen fran motorn.
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Grupp 30
Felfunktioner

Dessa parametervarden kan andras medan ACS 600 ar i drift. Kolum-
nen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parametervar-
den. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detalj.

Tabell 6-18 Parametrarna i grupp 30.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 Al<MIN FUNKTION FEL; NEJ; Driftalternativ i handelse av felet
KNST VARV 15; Al <Minimum.
SEN VARVT
02 PANEL BORTFALL FEL; NEJ; Driftalternativ i handelse av att
KNST VARV 15; férbindelsen med mandver-
SEN VARVT panelen, om den &r vald som

aktiv styrplats, bryts.

03 EXTERNT FEL

EJ VALD; DI1-DlI6

Ingang for externt fel.

04 MOTOR OVERLAST

FEL; VARNING; NEJ

Driftalternativ i fall av motoréver-
last.

05 MOTOR OVER-
LASTTYP

DTC; EGENDEF;
TERMISTOR

Val av typ fér éverlastskydd.

06 MOTOR TERM TID

256,0 ... 9999,8 s

Tid fér 63 % temperaturdkning.

07 MOTOR BEL KURVA

50,0 ... 150,0 %

Max tillaten motorbelastning.

08 NOLLVARV BEL

25,0 ...150,0 %

Motorbelastning vid nollvarvtal.

09 BRYTPUNKT

1,0... 300,0 Hz

Brytpunkt hos motorns belast-
ningskurva.

10 FASTLASN FUNK-
TION

FEL; VARNING; NEJ

Driftalternativ i hdndelse av fast-
lasning.

11 FASTLASN FREKV

0,5...50Hz

Frekvensgréns for aktivering av
fastlasningsskyddet.

12 FASTLASN TID

10,00 ... 400,00 s

Tid for fastlasningsskydd.

13 LAG LAST FUNK-
TION

NEJ; VARNING; FEL

Driftalternativ i handelse av lag
last.

14 LAG LAST TID 0,0...600,0 s Tidsgrans for laglastskydd.

15 LAG LAST KURVA 1...5 Momentgréns for laglastskydd.

16 MOTOR FASBORTF | NEJ; FEL Driftalternativ i hédndelse av fas-
bortfall i motorkretsen.

17 JORDFEL NEJ; FEL Driftalternativ i handelse av jord-

fel.

18. KOMM MOD FEL
FUNK

FEL; NEJ; KNST
VARV 15; SEN
VARVT

Driftalternativ i handelse av
bortfall av datapaketet Main
Reference Data Set.
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Parameter Omrade/enhet Beskrivning

19. MAIN REF DS T-
ouT

0,1..60s Tidsférdréjning fran bortfall av
Main Reference Data Set tills
vald funktion enligt 30.18 aktive-

ras.

20 KOMM FEL RO/AO NOLL; SEN VARDE | Funktionssatt fér relautgang
analog utgang vid bortfall av

Auxiliary Reference Data Set.

21 AUX REF DS T-OUT Tidsférdréjning fran bortfall av
Auxiliary Reference Data Set
tills vald funktion enligt 30.18

aktiveras.

Denna parameter bestammer hur drivsystemet ska reagera om den
analoga insignalen (Al1, Al2 eller Al3, beroende pa vilken som utnytt-
jas) skulle sjunka under installd minimigrans, féutsatt att denna grans
ar satt till minst 0,3 V/0,6 mA (“levande nolla”).

VIKTIGT! Om man véljer KNST VARV 15 eller SEN VARVT méaste man
forst forsdkra sig om att det inte medfér nagon risk att fortsatta driften
aven om den analoga insignalen skulle férsvinna.

FEL
Displayen visar felindikering och motorn stoppas genom utrullning.

NEJ
Ingen atgérd énskas.

KNST VARV 15
Varningsindikering pa displayen samtidigt som varvtalet antar det
varde som anges av parameter 12.16 KONST VARVTAL 15.

SEN VARVT

Varningsindikering pa displayen samtidigt som varvtalet antar det
senast géllande vardet. Senast gallande varvtalsvarde definieras som
medelvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

Definierar hur ACS 600 ska reagera om férbindelsen skulle brytas med
mandverpanelen om denna valts som aktiv styrplats.

VIKTIGT! Om man véaljer KNST VARV 15 eller SEN VARVT méaste man
forst forsdkra sig om att driften kan fortsatta utan risk &ven om férbin-
delsen med mandverpanelen skulle brytas.

FEL
Felindikering pa displayen (férutsatt att det finns nagon kommunice-
rande mandverpanel ansluten till panelbussen), samtidigt som ACS

Programmeringshandbok, ACS 600

6-41



Kapitel 6 — Parametrar

30.03 EXTERNT FEL

30.04 MOTOR
OVERLAST

30.05 MOTOR OVERL

TYP

600 stoppas pa det satt som definieras av parameter 21.03 STOPP
FUNKTION.

KNST VARV 15

Varningsindikering pa displayen (férutsatt att det finns ndgon kommuni-
cerande mandverpanel ansluten till panelbussen), samtidigt som varv-
talet antar det varde som anges av parameter 12.16 KONST VARVTAL
15.

SEN VARVT

Varningsindikering pa displayen (férutsatt att det finns ndgon kommuni-
cerande mandverpanel ansluten till panelbussen), samtidigt som varv-
talet antar det senast géllande vardet. Senast géllande varvtalsvérde
definieras som medelvarvtalet under de senaste 10 sekunderna.

EJ VALD

DI1-DI6

Definierar den digitala ingang som ska utnyttjas fér signal vid externt
fel. Om ett externt fel uppstar, dvs om spanningen pa den valda digitala
ingangen blir 0 V DC, kommer ACS 600 att stoppas, motorn att stanna
genom utrullning och ett felmeddelande att visas pad mandverpanelen.

Parametern definierar funktionen hos motorns éverlastskydd.

FEL

Varningsindikering visas da temperaturen nér varningsnivan. Nar tem-
peraturen nar 100 % av angiven niva visas ett felmeddelande och drif-
ten av ACS 600 stoppas.

VARNING
Varningsindikering visas da temperaturen nér varningsnivan (95 % av
nominell niva).

NEJ
Ingen atgéard énskas.

Val av typ fér motorns dverlastskydd. Skyddet bygger pa en termisk
modell av motorn eller pa matvarden fran termistorer.

ACS 600 beréknar motorns temperatur enligt féljande antaganden:

e Motorn har omgivningstemperatur (30°C) nar ACS 600 span-
ningssatts.

e Motorns uppvarmning berdknas utifran en belastningskurva (Figur
6-19). Motorn varms utdver sin normala drifttemperatur om den
arbetar i omradet ovanfér kurvan, men svalnar om den arbetar
under kurvan. Uppvarmnings- och avsvalningshastigheten bestdms
av parametern MOTOR TERM TID.

VIKTIGT! Motorns éverlastskydd skyddar inte motorn om kylkapacite-
ten nedsétts av damm och smuts.
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DTC

Belastningskurva enligt DTC (Direct Torque Control) anvands for att
berdkna motorns uppvarmning. Den termiska tidkonstanten approxi-
meras for egenventilerade kortslutna asynkronmotorer av standardtyp,
som funktion av motorstrdbmmen och antalet polpar.

Belastningskurvan kan skalas med hjalp av parameter 30.07 MOTOR

BEL KURVA, om motorn kérs under andra villkor &n de som beskrivits
ovan. Parametrarna 30.06 MOTOR TERM TID, 30.08 NOLLVARYV BEL
och 30.09 BRYTPUNKT kan i detta fall inte definieras.

OBS! Den automatiskt berdknade modellen (DTC) kan inte anvandas
tilsammans med ACx 607 0400-3, 0490-5, 0490-6 och stérre.

EGENDEF

Med detta alternativ kan anvandaren sjalv definiera éverlastskyddets
funktion, genom att satta varden pa parametrarna 30.06 MOTOR
TERM TID, 30.07 MOTOR BEL KURVA, 30.08 NOLLVARYV BEL och
30.09 BRYTPUNKT.

TERMISTOR
Motorns Overlastskydd aktiveras via en 1/O-signal fran en termistor i
motorn.

For andamalet erfordras en termistor eller normalt sluten kontakt pa ett
termistorreld inkopplad mellan digital ingang D16 och +24 V d.c.. Om
en direktinkopplad termistor anvands blir funktionen enligt nedansta-

ende tabell:
Termistorns resistans DI6 lage Temperatur
0..15kQ “1” Normal
4 k€2 eller hogre “0” Overtemperatur

I héndelse av 6vertamperatur stoppas motordriften om parameter
30.04 MOTOR OVERLAST ér satt till FEL.

isolering gentemot motorns spanningsférande delar. Forstarkt isolering
innebar 8 mm frigdng och krypman i utrustning fér 400/500 VAC. Om
termistormontaget inte uppfyller dessa krav maste de évriga in- och
utgangsplintarna pa ACS 600 skyddas mot kontakt med termistorsig-
nalen eller maste ett termistorreld anvandas for att isolera termistorn
fran dess digitala ingang.

Q VARNING! Enligt IEC 664 maste termistorn ha dubbel eller forstarkt

att 6verfora signalerna val av konstant varvtal, start/stopp eller driftfri-
givning. Andra dessa instéliningar innan parametern 30.05 MOTOR
OVERL TYP sétts till TERMISTOR. Med andra ord, se till att digital

Q VARNING! | standard tillAmpningsmakron anvands digital ingang 6 for
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ingang 6 inte &r installd som signalkalla fér nagon annan parameter &n
30.05 MOTOR OVERL TYP.

Alternativ 1 Alternativ 2
T?[mistor— S < s ~
rela gg 3 ,f__’.g 3
oY (2] oY (2]
25 X O
) g8 32 g2 3%
[T =8 E® =8 E®
~n 0T R g
N0 &= QQ o=
X< XE X< XE
. "6 [18] D6 \ “—{6 [ 18 | DI6
— 7 [ 19 | +24V L@ 7 (19 [+24V
- T v ;
d.c. Motor éOnF é% d.c.

Figur 6-17 Anslutningsalternativ fér termistor. Alternativ 2: Kabelns
skérm bor jordas vid motordnden genom en 10 nF kondensator. Om
detta inte &r mojligt ska skarmen lamnas oansluten.

30.06 MOTOR TERM TID  Den tid det tar fér motorn att na 63 % av sin slutliga temperaturniva.
Figur 6-18 illustrerar definitionen av motorns termiska tidkonstant. Om

alternativet DTC véljs som 6verlastskydd kan den termiska tidskon-
stanten lasas ut frdn denna parameter. Parametern kan definieras av
anvandaren endast under férutsattning att parameter 30.05 MOTOR
OVERL TYP é&r satt till EGENDEF.

Om oéverlastskydd i enlighet med UL-kraven fér motorer av NEMA-
klass 6nskas géller som tumregel att den termiska tidkonstanten mot-
svarar 35 ganger t6 (16 ar den tid i sekunder under vilken motorn utan
risk att skadas kan koéras vid en strdm sex ganger den nominella drift-
strdbmmen, ett varde som anges av tillverkaren). Den termiska tidkon-
stanten fér en utlésningskurva enligt klass 10 &r 350 s, fér klass 20 700

s och for klass 30 1050 s.
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Motor
last

Temp. t
stegr i :

100 % +

63 %

-
Termisk tidkonstant

Figur 6-18 Termisk tidkonstant.

30.07 MOTOR BEL  Motorns belastningskurva definierar motorns maximalt tilldtna last. Om
KURVA  parametern sétts till 100 % blir den maximalt tillatna lasten lika med
vardet pa startparametern 99.06 MOTOR NOM STROM. Lastkurvans
niva bor justeras om omgivningstemperaturen avviker fran den nomi-
nella.

99.06 MOTOR NOM STROM

(%) 1 3
30.09 BRYTPUNKT
150 + 1
30.07 MOTOR BEL KURVA
100+ i
50+
30.08 NOLLVARV BEL ]

30.09 BRYTPUNKT Varvtal

Figur 6-19 Motorns belastningskurva.

30.08 NOLLVARV BEL Parametern definierar maximalt tillaten strom vid nollvarvtal, for att
definiera motorns belastningskurva.

30.09 BRYT PUNKT  Parametern beskriver den punkt vid vilken motorns belastningskurva
bérjar sjunka fran det maxvarde som anges av parameter 30.07
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30.10 FASTLASN
FUNKTION

30.11 FASTLASN FREKV

30.12 FASTLASN TID

30.13 LAG LAST
FUNKTION

MOTOR BEL KURVA till NOLLVARV BEL (parameter 30.08). Figur 6-
19 ger ett exempel pa belastningskurva.

Parametern definierar funktionen hos fastlasningsskyddet. Skyddet
aktiveras om bada féljande villkor &r uppfyllda under langre tid 4n den
som anges av parameter 30.12 FASTLASN TID.

¢ Motormomentet ndrmar sig den grans dar sarskilda programvaru-
funktioner tar déver styrningen for att skydda motorn och frekvens-
omriktaren mot dverlast eller motorn fran att dverskrida
kippmomentet.

J Utfrekvgnsen understiger den som definieras av parameter 30.11
FASTLASN FREKV.

Fastlasningsskydd kan inte valjas vid styrsattet skalar (se parameter
99.04 MOTOR STYRMETOD).

FEL
Nar skyddsfunktionen aktiveras stoppas ACS 600 och ett felmedde-
lande visas.

VARNING
Ett varningsmeddelande visas. Meddelandet ft}rsvinner efter halva den
tid som definieras av parameter 30.12 FASTLASN TID.

NEJ
Ingen specifik atgard behdver vidtagas.

%

Fastlasningsomr.

TA

Momentgrans
for fastlasning

| -

|
Fastlasningsfrekvens f
(Parameter 30.11)

Figur 6-20 Fastlasningsskydd. T = motormoment.

Parametern definierar frekvensgransen for fastldsningsskyddet.

Parametern definierar efter hur lang tid som fastldsningsskyddet ska
aktiveras.

Om belastningen pa motorn férsvinner kan det vara ett tecken pa ett fel
i processen. Detta skydd aktiveras om:

* Motormomentet sjunker under den kurva som definieras av
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parameter 30.15 LAG LAST KURVA.

e Ovannamnda foérhallande har fbrfelegat under l&ngre tid &n den som
definieras av parameter 30.14 LAG LAST TID.

» Utfrekvensen dverstiger 10 % av motorns mérkfrekvens.

Skyddsfunktionen utgar fran att drivsystemet &r utrustat med en motor
av nominell effekt.

Valj NEJ, VARNING eller FEL beroende pa vilken skyddsfunktion man
Onskar. Om man véljer FEL stannar ACS 600 motorn och ett felmedde-
lande visas.

Laglastfunktionen ar inte tillganglig i skalérregleringslaget. (Se parame-
ter 99.04 MOTOR STYRMETOD.)

30.14 LAG LAST TID  Tid efter vilken laglastskyddet aktiveras.

30.15 LAG LAST KURVA  Med denna parameter kan man vélja en av de fem kurvor som illustre-
ras av Figur 6-20 Om lasten sjunker under den valda kurvan och férblir
under den under langre tid &n den som definieras av parameter 30.14
LAG LAST TID Iéser laglastskyddet ut. Kurvorna 1...3 nar sina respek-
tive maxpunkter vid motorns méarkfrekvens som stéllts in via startpara-
meter 99.07 MOTOR NOM FREKV.
Ty
(%)
100 1

80 1

9
60: @ — 50 %
o

40 -

Figur 6-21 Olika laglastkurvor.Ty, = motormoment, fy = motorns
méarkfrekvens.

30.16 MOTOR  Parametern definierar hur drivsystemet ska reagera om en eller flera
FASBORTF  faser i motorkretsen faller bort. Motorfasbortfall kan inte véljas i styrla-
get SKALAR (parameter 99.04 MOTOR STYRMETOD).

FEL
Felindikering i teckenféonstret. ACS 600 stoppas.
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30.17 JORDFEL

30.18 KOMM MOD
FEL FUNK

30.19 MAIN REF DS T-
ouT

30.20 KOMM FEL RO/AO

NEJ
Ingen specifik atgard erfordras.

Parametern definierar hur drivsystemet ska reagera om ett jordfel
detekteras i motorn eller motorkabeln.

FEL
Felindikering i teckenfénstret. ACS 600 stoppar.

VARNING
Ett varningsmeddelande visas.

Denna parameter definierar vad som ska hdnda om/nér drivsystemet
inte langre kan ta ta emot nagon av referensvéardeuppsattningarna
Main Reference Data Set eller Auxiliary Reference Data Set via faltbus-
sen i féorekommande fall. Se Bilaga C — Féltbusstyrning.

Foérdréjningstiderna fér denna évervakningsfunktion bestdms med
parameter 30.19 MAIN REF DS T-OUT f6r Main Reference Data Set
och 30.21 AUX REF DS T-OUT fér Auxiliary Reference Data Set.

VARNING. Om man véljer KNST VARV 15 eller SEN VARVT se da till
att driften kan fortsatta utan risk aven om kommunikationen med kom-
munikationsmodulen faller bort.

FEL
En felindikering ges och ACS 600 stannar enligt installningen av para-
metern 21.03, STOPPFUNKTION.

NEJ
Ingen specifik atgard erfordras.

KNST VARV 15
En varningsindikering avges och varvtalet satts enligt parameter 12.16
KONST VARVTAL 15.

SEN VARVT

En varningsindikering avges och varvtalet satts till det senast anvanda.
Detta varde bestams av det genomsnittliga varvtalet under de senaste
10 sekunderna.

Denna parameter bestammer tidsférdréjningen av funktionsévervak-
ningen av Main Reference Data Set tills atgarden enligt parameter
30.18 KOMM MOD FEL FUNK aktiveras. Grundinstallningen ar 1 s.

0.1...60s

Denna parameter definierar hur den av faltbusslanken styrda ralaut-
gangen och analoga utgangen ska fungera i handelse av kommunika-
tionsbortfall. Se parametergrupperna 14 (Relautgangar) och 15
(Analoga utgangar). Grundinstallningen &r NOLL.

Tidsférdrojningen for dvervakningsfunktionen stélls in med parameter
30.21 AUX REF DS T-OUT.
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NOLL
Relautgangen ar passiv och den analoga utgangen nollstalld.

SEN VARDE

Relautgangen bibehaller det tillstdnd den hade och den analoga
utgangen det varde den hade omedelbart fére kommunikationsavbrot-
tet.

och den analoga utgangen automatiskt, d v s utan manuell aterstall-

Q Varning! Nar kommunikationen ater bérjar fungera uppdateras relaet
ning.

30.21 AUX REF DS T- Denna parameter bestdmmer tidsférdréjningen av funktionsévervak-
OUT ningen av Auxiliary Reference Data Set tills atgarden enligt parameter
30.18 KOMM MOD FEL FUNK aktiveras. Om Auxiliary Reference Data
Set anvénds, d v s om nagon av parametrarna 90.01 AUX DS REFS3,
90.02 AUX DS REF4 eller 90.03 AUX DS REF5 har ett varde skilt fran
noll, aktiveras évervakningen automatiskt vid spanningstillslag och for-
blir aktiv under 60 sekunder. Denna tidsférdréjning anvands ocksa till-
sammans med parametern 30.20 KOMM FEL RO/AQO.

Grundinstéliningen ar 1 s.
0.1...60s
Grupp 31 Dessa parametervarden kan &ndras medan ACS 600 &r i drift. Kolum-

Autom kvittering nen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parametervar-
den. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detal].

Tabell 6-19 Parametrarna i grupp 31.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 ANTAL FORSOK 0..5 Antal fel i féljd fér automatisk kvit-
tering.

02 FORSOKSTID 1,0..180,0s Tidsgrans fér automatisk kvitte-
ring.

03 FORDROJUNING 0,0..3,0s Fardréjning mellan felet och kvit-
teringsforsoket.

04 OVERSTROM NEJ; JA Aktivering av automatisk kvitte-
ring.

05 OVERSPANNING NEJ; JA Aktivering av automatisk kvitte-
ring.

06 UNDERSPANNING NEJ; JA Aktivering av automatisk kvitte-
ring.

07 Al SIGNAL<MIN NEJ; JA Aktivering av automatisk kvitte-
ring.
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31.01 ANTAL FORSOK

31.02 FORSOKSTID

31.03 FORDROJNING

31.04 OVERSTROM

31.05 OVERSPANNING

31.06 UNDERSPANNING

31.07 Al SIGNAL<MIN

A

_ Grupp 32
Overvakning

Det automatiska felkvitteringssystemet kvitterar fel som valts med para-
meter 31.04 OVERSTROM, 31.05 OVERSPANNING, 31.06 UNDER-
SPANNING och 31.07 Al SIGNAL<MIN.

Anger hur manga automatiska kvitteringsférsék ACS 600 tillats gora
inom en viss tid. Tiden definieras med parameter 31.02 FORSOKSTID.
ACS 600 forhindrar ytterligare automatiska kvitteringar och hélls stop-
pad tills kvittering lyckas via mandverpanelen eller en digital ingang.

Tiden under vilken ett begransat antal automatiska felkvitteringar tillats.
Max tillatet antal fel per denna tidsperiod, fér automatisk kvittering defi-
nieras med parameter 31.01 ANTAL FORSOK.

Parametern bestdmmer hur lang tid ACS 600 ska vanta fran det att ett
fel upptrader till att den automatiska kvitteringen utférs. Om parame-
tern satts till O kvitteras felet omgaende. Om parametern satts till ett
varde som ar hoégre &n 0 vantar drivsystemet under angiven tid innan
felet kvitteras.

Om JA valjs kvitteras felet (6verstrém) automatiskt efter den tid som
anges i parameter 31.03 FORDROJNING, varefter ACS 600 atergar till
normal drift.

Om JA véljs kvitteras felet (6verspanning i DC-mellanledet) automatiskt
efter den tid som anges av parameter 31.03 FORDROJNING och ACS
600 atergar automatiskt till normal drift.

Om JA valjs kvitteras felet (underspanning i DC-mellanledet) automa-
tiskt efter den tid som anges av parameter 31.03 FORDROJNING och
ACS 600 atergar automatiskt till normal drift.

Om JA véljs kvitteras felet (analog insignal under miniminiva) automa-
tiskt efter den tid som anges i parameter 31.03 FORDROJNING.

VARNING! Om parameter 31.07 Al SIGNAL MIN aktiveras kan drivsys-
temet komma att starta om aven efter ett langre driftuppehall, s snart
den analoga signalen aterkommer. Se till att detta férhallande inte
medfor risk fér skador pa manniskor eller utrustning.

Dessa parametervarden kan andras medan ACS 600 &r i drift. Kolum-
nen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar méjliga parametervar-
den. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detalj.

Tabell 6-20 Parametrarna i grupp 32.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 VARVT1 FUNK- NEJ; LAG GRANS; HOG | Overvakning av varvtal 1.
TION GRANS; ABS LAG
GRANS
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Parameter

Omrade/enhet

Beskrivning

02 VARVT1 GRANS

- 18000 ... 18000 rpm

Overvakningsgrans for
varvtal 1.

03 VARVT2 FUNK-
TION

NEJ; LAG GRANS; HOG
GRANS; ABS LAG
GRANS

Overvakning av varvtal 2.

04 VARVT2 GRANS

- 18000 ... 18000 rpm

Overvakningsgrans for
varvtal 2.

05 STROM FUNK-
TION

NEJ; LAG GRANS; HOG
GRANS

Overvakning av motorstrém.

06 STROM GRANS

0...1000 A

Overvakningsgrans fér motor-
strom.

07 MOMENTH1 NEJ; LAG GRANS; HOG | Overvakning av

FUNKTION GRANS motormoment 1.

08 MOMENT1 -400 % ... 400 % Overvakningsgrans fér motor-
GRANS moment 1.

09 MOMENT2 NEJ; LAG GRANS; HOG | Overvakning av

FUNKTION GRANS motormoment 2.

10 MOMENT2 -400 % ... 400 % Overvakningsgrans fér motor-
GRANS moment 2.

11 REF1 FUNKTION

NEJ; LAG GRANS; HOG
GRANS

Overvakning av referens 1.

12 REF1 GRANS

0 ... 18000 rpm

Overvakningsgrans for ref 1.

13 REF2 FUNKTION

NEJ; LAG GRANS; HOG
GRANS

Overvakning av referens 2.

14 REF2 GRANS

0...500 %

Overvakningsgrans for ref 2.

15 ARV1 FUNK-
TION"

NEJ; LAG GRANS; HOG
GRANS

Overvakning av arvarde 1.

16 ARV1 GRANS"

0...200 %

Overvakningsgrans fér arv 1.

17 ARV2 FUNK-
TION"

NEJ; LAG GRANS; HOG
GRANS

Overvakning av arvarde 2.

18 ARV2 GRANS"

0...200 %

Overvakningsgrans fér arv 2.

") Dessa parametrar &r aktuella endast om tillampningsmakrot PID-

reglering har valts.

Med denna parameter kan man aktivera en funktion for varvtalséver-
vak-ning. Reldutg&ngarna med parametrarna 14.01 RELA RO1
UTGANG, 14.02 RELA RO2 UTGANG samt 14.03 RELA RO3
UTGANG anvénds fér att indikera att varvtalet sjunker under évervak-
ningsgransen (LAG GRANS) eller dverskrider dvervakningsgransen

(HOG GRANS).

Programmeringshandbok, ACS 600
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varvtal/rpm

g
[//]]]

32.02 VARVT1 GRANS

32.03 VARVT2
FUNKTION

32.04 VARVT2 GRANS

32.05 STROM
FUNKTION

32.06 STROM GRANS

32.07 MOMENT1
FUNKTION

32.08 MOMENT1 GRANS
32.09 MOMENT2
FUNKTION

32.10 MOMENT2 GRANS

32.11 REF1 FUNKTION

32.12 REF1 GRANS
32.13 REF2 FUNKTION

32.14 REF2 GRANS
32.15 ARV1 FUNKTION

ABS LAG GRANS

-ABS LAG GRANS

NEJ
Overvakning anvands ej.

LAG GRANS
Overvakningsfunktionen aktiveras om véardet éverstiger den faststéllda
gransen.

HOG GRANS
Overvakningsfunktionen aktiveras om véardet éverstiger den faststéllda
gransen.

ABS LAG GRANS

Overvakningen aktiveras om vardet faller under den instéllda grénsen.
Gransen Overvakas i bada rotationsriktningarna (fram och back). Se
vidstaende figur.

Gréans for varvtalsévervakning. Kan stéllas in mellan -18000 rpm och
18000 rpm.

Se parameter 32.01 VARVT1 FUNKTION.

Gréans for varvtalsévervakning. Kan stéllas in mellan -18000 rpm och
18000 rpm.

Overvakning av motorstrém. Samma ti[lval som for parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, exklusive ABS LAG GRANS.

Gréans for motorstrémsoévervakning. Instéllning i ampere. Instélinings-
omréadet ar 0...1000 A.

Overvakning av motormoment. Sammao tillval som for parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, exklusive ABS LAG GRANS.

Overvakningsgrans fér motormoment. Instalining i % av motorns mark-
moment, fran -400 % till 400 %.

Overvakning av motormoment. Sammao tillval som for parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, exklusive ABS LAG GRANS.

Overvakningsgrans fér motormoment. Instalining i % av motorns mark-
moment, fran -400 % till 400 %.

Overvakning av referens 1. Samma altgrnativ som for parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, exklusive ABS LAG GRANS.

Overvakningsgrans for referens 1. Installbar mellan 0 och 18000 rpm.

Overvakning av referens 2. Samma alternativ som for parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, exklusive ABS LAG GRANS.

Overvakningsgrans for referens 2. Installbar mellan 0 och 200 %.

Overvakning av arvarde 1. Samma alternativ som fér parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, férutom att relautgang RO3 och ABS LAG
GRANS inte kan anvéndas.
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32.16 ARV1 GRANS
32.17 ARV2 FUNKTION

32.18 ARV2 GRANS

Grupp 33
Information

33.01 DTC PROGR
VERSION

33.02 APPL PROGR
VERSION

33.03 TESTDATUM

Grupp 34
Processhastighet

Kapitel 6 — Parametrar

Overvakningsgrans fér arvérde 1. Installbar mellan 0 och 200 %.

Overvakning av arvérde 2. Samma alternativ som fér parameter 32.01
VARVT1 FUNKTION, f6érutom att relautgang RO3 och ABS LAG
GRANS inte kan anvandas.

Overvakningsgrans fér arvérde 2. Installbar mellan 0 och 200 %.
Dessa parametervarden kan inte dndras. Kolumnen Omrade/enhet i
nedanstdende tabell visar exempel pa parametervarden. Texten efter
tabellen beskriver parametrarna i detalj.

Tabell 6-21 Parametrarna i grupp 33.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 DTC PROGR VER- XXXXXXXX Version av styrprogramvaran for
SION ACS 600.
02 APPL PROGR VER- XXXXXX Version av tillAmpningsprogram-
SION varan.
03 TESTDATUM AA.MM.DD Testdatum (&r.manad.dag).

Parametern anger vilken version av DTC-programvaran som ACS 600
ar utrustad med enligt nedanstaende konvention:

ASXXXXYX
Produktfamilj —
A= ACS 600
Produkt
S= ACS 600 Standard

Systemprogram, version
5xyx = version 5.xyx

Parametern anger vilken version av tillampningsprogramvaran som
ACS 600 ar utrustad med enligt nedanstaende konvention:

ASAXXXyX

Produktfamilj — 1
A= ACS 600
Produkt
S= ACS 600 Standard
Typ av program
A= Tillampningsprogram
Systemprogram, version
5xyx = version 5.xyx

Parametern anger testdatum fér ACS 600.

Dessa parametervarden kan férandras medan ACS 600 ar i drift.
Kolumnen Omrade/enhet i nedanstaende tabell visar mojliga parame-
tervarden. Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detal;.

Programmeringshandbok, ACS 600
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34.01 SKALNING

34.02 ENHET

Grupp 40
PID regulator

Tabell 6-22 Parametrarna i grupp 34.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning
01 SKALNING 0 ... 100000 Vérde pa displayen vid max
motorvarvtal.
02 ENHET NEJ; rpm; %; m/s Enhet fér att ange processhas-
tighet.

Parametern anpassar processhastigheten till motorvarvtalet. Parame-
terns varde dverensstdmmer med det stdrre vardet av absolutbeloppen
for parametrarna 20.02 MAX VARVTAL och 20.01 MIN VARVTAL. Pro-
cesshastigheten visas med en decimal.

Om parametervardet ar satt till 1 kan processhastigheten redovisas
som0,1,0,2,0,3...0,9, 1,0. Vardet 1,0 motsvarar da, t ex, 1500 rpm om
detta varde &r satt som max varvtal och absolutbeloppet f6r minvarvtal
ar mindre.

NEJ; rpm; %; m/s
Som enhet fér processhastigheten kan man vélja NEJ (ingen enhet
visas), rpm, % av max motorvarvtal eller m/s.

Dessa parametrar visas endast da man véljer tilldmpningsmakrot PID-
reglering.

Parametrarna kan &ndras medan ACS 600 ar i drift. Kolumnen
Omrade/enhet i nedanstaende tabell anger mojliga parametervarden.
Texten efter tabellen beskriver parametrarna i detalj.

Tabell 6-23 Parametrarna i grupp 40.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 PID FORST 0,1...100 Val av PID-regulatorns for-
starkning.

02 PID INTEGR TID 0,02 ... 320,00 s Val av PID-regulatorns inte-
grationstid.

03 PID DERIV TID 0,00 ... 10,00 s Val av PID-regulatorns deri-
veringstid.

04 PID DERIV FILTER 0,00 ... 10,00 s Val av tidkonstant for deri-
veringsfiltret.

05 REGL AVVIK INV NEJ; JA Invertering av PID-regula-
torns utsignal.
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Parameter Omrade/enhet Beskrivning
06 VAL AV ARVARDE ARV1; ARV1 - ARV2; Val av PID-regulatorns
ARV1 + ARV2; utsignal.
ARV1 * ARV2;
ARV1/ARV2;
MIN(A1,A2);
MAX(A1,A2);
kvr(A1-A2); kvA1+kvA2
07 ARV1 INGANG Al1; Al2; AI3 Val av ingang for arvarde 1.
08 ARV2 INGANG Al1; Al2; AI3 Val av ingang for arvarde 2.
09 ARV1 MINIMUM -1000 ... 1000 % Skalfaktor f6r min-niva for
arvarde 1.
10 ARV1 MAXIMUM -1000 ... 1000 % Skalfaktor for maxniva for
arvarde 1.
11 ARV2 MINIMUM -1000 ... 1000 % Skalfaktor f6r min-niva for
arvarde 2.
12 ARV2 MAXIMUM -1000 ... 1000 % Skalfaktor for maxniva for
arvarde 2.

Makrot PID-reglering tillater ACS 600 att, utgdende fran referens (bor-
varde) och en arvardessignal (aterkoppling), justera drivsystemets
varvtal for att arvardet ska komma sa néra borvéardet som majligt.

Min- och maxvérdena fér PID-regulatorns utsignal &r lika med 20.01
MIN VARVTAL respektive 20.02 MAX VARVTAL.

40.01 PID FORST  Parametern definierar férstarkningen hos PID-regulatorn. Installnings-
omradet &r 0,1...100. Om man véljer 1 kommer en &ndring pa 10 % hos
regleravvikelsen att orsaka en férandring pa 10 % hos utsignalen fran
PID-regulatorn. Om 20.02 MAX VARVTAL sétts till 1500 rpm kommer
varvtalsbérvardet att férandras med 150 rpm.

Tabell 6-24 nedan listar nagra exempel pa forstarkningsinstallningar
och den darav resulterande varvtalsférandringen vid en férédndring hos
avvikelsen med 10 % respektive 50 %.

Tabell 6-24 Foérstarkningsinstallning (MAX VARVTAL 1500 rpm).

0,5 75 rpm 374 rpm

1,0 150 rpm 750 rpm

3,0 450 rpm 1500 rpm (begransat av parameter
20.02 MAX VARVTAL)
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40.02 PID INTEGR TID

40.03 PID DERIV TID

40.04 PID DERIV FILTER
40.05 REGL AVVIK INV

40.06 VAL AV ARVARDE

Definierar den tid det tar att n4 max utsignal om avvikelsen ar konstant
och den relativa férstarkningen lika med 1. Integrationstiden 1 s inne-
béar att 100 % av férandringen uppnas efter 1 sekund.

Avvikelse

PID-regulatorns utgangssignal
For

{
-

—

PID INTEGR TID

Figur 6-22 PID-regulator; forstarkning, integrationstid och avvikelse.

Derivatan beréknas utgéende fran tva efter varanda féljande avvikel-
sevarden (Ek_1 och Ek) i enlighet med féljande formel:

PID DERIV TID * (Ek - Ek.1) / Ts, dar Tg = 12 ms samplingstid.

Om det uppstar en stegférandring pa 10 % hos regleravvikelsen kom-
mer avvikelsen hos PID-regulatorns utsignal att uppga till:

PID DERIV TID * 10 % / Ts.

Derivatan filtreras med ett 1-poligt filter. Filtrets tidkonstant definieras
av parameter 40.04 PID DERIV FILTER.

Tidkonstant hos det 1-poliga filtret.

Parametern tillater att man inverterar regleravvikelsen och dérmed
funktionen hos PID-regulatorn. Normalt leder en minskning av arvardet
(den aterkopplade signalen) till en 6kning av drivsystemets varvtal. Om
minskat arvérde i stallet ska medféra minskat varvtal, satt da parame-
tern REGL AVVIK INV till JA.

ARV1; ARV1 - ARV2; ARV1 + ARV2; ARV1 * ARV2; ARV1/ARV2;
MIN(A1,A2) ; MAX(A1,A2); kvr(A1-A2); kvA1+kvA2

Parametern anvands for att vélja kalla till &rvardet fér PID-regulatorn.
Genom att vélja ARV1 véljer man en av de analoga ingéngarna Al1,
Al2 eller Al3 som &rvéarde fér PID-regulatorn. Vilken av de analoga
ing&ng-arna som véljs beror pa instaliningen hos parameter 40.07 ARV
1 INGANG. Véardet hos parameter 40.08 ARV 2INGANGbestammer
vardet hos ARV2 som anvénds tillsam-mans med ARV1 fér att bilda
arvarde for PID-regulatorn. ARV1 och ARV2 kan kombineras med sub-
traktion, addition, multiplikation eller ndgon annan av de funktioner som
listas ovan.
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I listan ovan star A1 for ARV1 och A2 f6r ARV2. MIN(A1,A2) betyder att
det mindre av ARV1 och ARV2 kommer att véljas som &rvéarde.
kvr(A1-A2) satter arvardet till kvadratroten av ARV1-ARV2.
kvA1+kvA2 satter arvardet till kvadratroten av ARV1 plus kvadratroten
av ARV2.

Anvéand funktionerna kvr(A1-A2) och kvA1+kvA2 om PID-regulatorn
styr ett fldde med en tryckgivare som mater tryckfallet éver en flédes-
givare.

40.07 ARV 1 INGANG  AH, AI2 eller AI3
Parametern véljer en av de analoga ingangarna som arvéardessignal 1,
dvs ARV1, for anvandning i en av funktionerna enligt parameter 40.06
VAL AV ARVARDE.

40.08 ARV 2 INGANG A1, AI2 eller AI3
Parametern véljer en av de analoga ingangarna som arvardessignal 2,
dvs ARV2, for anvandning i en av funktionerna enligt parameter 40.06
VAL AV ARVARDE.

40.09 ARV1 MINIMUM  Minvéarde fér rvarde 1. Vardet anges i % av skillnaden mellan den
valda analoga ingadngens max- och minvarden. Installningomradet gar
fran -1000 % till +1000 %. Vad betraffar min- och maxvarden fér de
olika analoga ingangarna, se parametergrupp 13, Analoga Ingangar.

Vardet fér denna parameter kan berédknas med hjélp av formeln nedan.
Min foér arvardet refererar till signalomradets minniva fér det uppmatta

processarvardet.
Minimum av
ARV 1 arvardet (V ellermA) MINIMUM Al (1, 2 el 3) 100 %

MINIMUM ™ MAXIMUM Al (1,2 ¢13) - MINIMUM Al (1,2 el 3)

Exempel: Trycket i ett rérsystem ska styras mellan 0 och 10 bar. Tryck-
givarens utsignal (signalomréade for processarvéardet) varierar mellan
4V och 8 V fér tryckomradet 0 till 10 bar. Tryckgivarens minutsignal ar
2 V och maxsignalen ar 10 V. Min och max fér den analoga ingangen
ska darfér sattas till 2 V och 10 V. ARV1 MINIMUM beraknas enligt f5l-
jande:

ARV f V2V 100 % =25 %
MINIMUM = ' °- °
i0v-2V
40.10 ARV1 MAXIMUM  Maxvarde fér drvarde 1. Vardet anges i % av skillnaden mellan den
valda analoga ingdngens max- och minvarden. Installningsomradet gar
fran -1000 % till +1000 %. Vad betraffar min- och maxvarden fér de
olika analoga ingangarna, se parametergrupp 13, Analoga Ingangar.
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10 V(100 %)/— 100% 10 V(100 %)/— 100% 100 % —— 100 %
8 V(75 %) 8 V(80 %) 60 % —
4 V(25 %) 4 V(40 %) 20 %
2 V(0 %)+
oV 0% 0 V(0 %) - 0% 0% - L 0%

Vardet fér denna parameter kan berdknas med hjélp av formeln nedan.
Maximum for arvardet refererar till signalomradets maxniva fér det upp-
maétta processéarvardet.

Maximum av
ARV 1 arvarde (V el mA) - MINIMUM Al (1, 2 el 3)

MAXIMUM ™ MAXIMUM Al (1,2 €13) - MINIMUM Al (1,2 el 3)

- 100 %
Exempel: Se exemplet som illustrerar parameter 40.09.
ARV1 MAXIMUM blir i detta fall:

ARV 1 8v-2v

= -100 % =75 %
MAXIMUM 10V-2V

Figur 6-23 visar tre exempel p& arvardesskalning.

Arvarde Skalat arvarde Arvarde Skalat &rvarde Arvarde Skalat &rvarde
Minimum Al 2 /4 mA | Minimum AL 0 V/0 mA

Arv 1 Maximum =75 % ‘ Arv 1 Maximum = 80 % Arv 1 Maximum =20 %

Arv 1 Minimum =25 %

40.11 ARV2 MINIMUM
40.12 ARV2 MAXIMUM

Grupp 50
Pulsgivarmodul

Arv 1 Minimum = 40 % Arv 1 Minimum = 60 %
Figur 6-23 Arvardesskalning.

Se parameter 40.09 ARV 1 MINIMUM.
Se parameter 40.10 ARV 1 MAXIMUM.
Dessa parametrar &r endast synliga och behdver endast justeras nér

en pulsgivarmodul (tillval) ar installerad och aktiverad med parametern
98.01 PULSGIVARMODUL.

Parametrarna i grupp 50 definierar avkodningen av givarsignalen och
hur omriktaren ska reagera pa eventuella fel i givaren eller givaran-
passningsmodulen.

Dessa parametervarden kvarstar &ven om tilldmpningsmakrot andras.
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Tabell 6-25 Parametrarna i Grupp 50.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 PULSANTAL 0 ... 29999 (Tillatna: Antalet pulser per varv .

128; 256; ...; 4096)

02 VARVT AB RIKTN; A"_; Tolkning av givarpulserna

MATMETOD A" BRIKTN; A" B_".

03 PULSGIV FEL VARNING; FEL Omriktarens reaktion pa givar-
fel eller fel i kommunikationen
med givaren.

04 OVERVAKN TID 5 ... 50000 ms Fordréjning for givarévervak-

ningsfunktionen. (Se parameter
50.08 PULSGIV FEL.).

05 PULSGIV KANAL KANAL 1;KANAL 2 Kanal som tillAmpningspro-
grammet ska lasa signalerna
frdn pulsgivaranpassningsmo-
dulen NTAC via.

06 VAL AV VARVTAL INTERNAL; Valjer varvtalsvarde som ska

ATERF ENCODER anvandas i regleringen: berak-
nat (INTERNAL) eller uppmétt
(ENCODER,).

50.01 PULSANTAL Denna parameter ska innehalla antalet pulser per varv.

50.02 VARVT  Denna parameter definierar hur pulserna fran givaren ska tolkas.
MATMETOD A - B RIKTN

Kanal A: Positiva flanker tolkas som varvtalspulser.

Kanal B: Riktning.

A --

Kanal A: Positiva och negativa flanker tolkas som varvtalspulser.
Kanal B: Anvands e;.

A -- B RIKTN
Kanal A: Positiva och negativa flanker tolkas som varvtalspulser.

Kanal B: Riktning.
A--B--
Samtliga flanker tolkas som varvtalspulser.

50.03 PULSGIV FEL  Denna parameter definierar hur omriktaren ska reagera i handelse av
att fel upptacks i kommunikationen mellan pulsgivaren och givaran-
passningsmodulen (NTAC) eller mellan denna modul och sjalva omrik-
taren.

Overvakningen reagerar pa féljande fel:
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50.04 OVERVAKN TID

50.05 PULSGIV KANAL

50.06 VAL AV VARVTAL

ATERF.

Grupp 51

Kommunikationsmodul

Grupp 52
Standard Modbus

1. Om det &r en skillnad pa 2 % mellan det av omriktaren berdknade
varvtalet och det faktiskt uppmétta.

2. Inga pulser tas emot fran givaren inom med parameter 50.04
OVERVAKN TID instélld tid samtidigt som motorns vridmoment &r
maximalt.

VARNING
En varningsindikering genereras.

FEL
En felinikering genereras och motorn stannas.

Parameter fér den fordréjning som givarévervakningsfunktionen arbe-
tar med. (Se parameter 50.03 PULSGIV FEL.)

Denna parameter definierar vilken av styrkortets fiberoptiska kanaler
som tillampningsprogrammet ska lasa givarpulserna fran anpassnings-
modul NTAC via.

KANAL 2
Givaranpassningsmoulens signaler ska lasas via kanal 2 (CH2)
(fabriksinstalining). Denna instéllning fungerar i de flesta fall.

KANAL 1

Givaranpassningsmoulens signaler ska lasas via kanal 1 (CH1). Det
betyder att givaranpassningsmodulen NTAC maste anslutas till kanal 1
(CH?1) istallet for 2 i tillampningar i vilka kanal 2 &r reserverad fér en
masterstation (t ex i ledar-/féljartilampningar. Detta parametervarde
maste dndras darefter. Se ocksa parameter 70.03 CH1 BAUDRATE.

Denna parameter bestammer vilket varvtalsvdrde som ska anvandas i
regleringen.

INTERNAL
Det internt berdknade varvtalsvardet ska anvandas.

ENCODER
Det faktiskt, med pulsgivare, uppmatta varvtalsvardet ska anvandas.

Dessa parametrar &r endast synliga och behdver endast justeras nér
en faltbussanpassningsmodul (tillval) &r installerad och aktiverad med
parametern 98.02 KOMM MODUL. Fér detaljerad information om
dessa parametrar hanvisas till handboken for faltbussanpassningsmo-
dulen.

Dessa parametervarden kvarstar &ven om tilldmpningsmakrot andras.

Desa parametrar bestammer grundinstéliningarna fér Standard Mod-
bus-lanken. Se Bilaga C — Faltbusstyrning.
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Grupp 70
DDCS-styrning

Grupp 90
D SET REC ADDR

Tabell 6-26 Parametrarna i Grupp 52.

Kapitel 6 — Parametrar

Parameter

Omrade/Enhet

Beskrivning

52.01 STATION
NUMBER

1...247

Enhetens stationsadress pa
bussen. Flera enheter pa
samma buss far inte ha samma
adress. Grundinstéliningen &r 1.

52.02 BAUDRATE

600; 1200; 2400;
4800; 9600; 19200

Overféringshastigheten pa
busen i bitar/s.
Grundinstéllningen ar 9600.

52.03 PARITY

NONE1STOPBIT;
NONE2STOPBIT;
ODD; EVEN

Anvandningen av paritetsbitar.
Grundinstéllningen ar ODD.

Dessa parametrar behéver endast justeras i specialla fall, som det ges
exempel pa i nedanstaende tabeller.

Tabell 6-27 Parametrarna i grupp 70.

Parameter Omrade/Enhet

Beskrivning

01 KANAL 0 ADRESS | 1...125

Nodadress for kanal 0. Det far inte fin-
nas tva noder med samma adress
anslutna. Instéllningen méaste andras da
en huvudstation ar ansluten till kanal 0.
En s&dan &ndring &ndrar inte automa-
tiskt adressen till understationen. Exem-
pel pa huvudstationer ar Advant-
stationer och andra ACS 600-system.

02 KANAL 3 ADRESS | 1...254

Nodadress for kanal 3. Det far inte fin-
nas tvd noder med samma adress
anslutna. Instéllningen maste normalt
andras da ACS 600 &r anslutet till en
ring som bestar av flera ACS 600-sys-
tem samt en PC som k&r programmet
Drives Window®.

03 CH1 BAUDRATE 8; 4; 2; 1 Mbit

Kommunikationshastigheten fér den
fiberoptiska kanalen CH1. Normalt
behéver denna instéllning endast and-
ras om/nér givaranpassningsmodulen
NTAC ansluts till CH1 istéllet for till
CH2. | sa fall ska instéllningen vara 4
Mbit. Se ocksa parameter 50.05 PULS-
GIV KANAL.

Dessa parametrar ar endast synliga och &ndringsbara i de fall da en
faltbussanpassningsmodul ar installerad och aktiverad med hjélp av

parametern 98.02 KOMM MODUL.

Dessa parametervarden kvarstar &ven om tillAmpningsmakrot andras.

Programmeringshandbok, ACS 600
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Grupp 92
D SET TR ADDR

Grupp 96
EXT AO

Tabell 6-28 Parametrarna i grupp 90.

Parameter Omrade/Enhet Beskrivning

01 AUXDS REF3 | 0.... 8999 Dessa parametrar goér det mdjligt att &ndra
parameterinstélliningar via faltbussen. For

02 AUX DS REF4 | 0.... 8999 ytterligare information hénvisas till Bilaga C

03 AUX DS REF5 | 0 .... 8999 ~ Faltbusstyrning.

04 MAIN DS 1...255 Definierar numret pa det Data Set fran vil-

SOURCE ket omriktaren far Control Word, referensen
REF1 och referensen REF2. Se Bilaga C —
Féaltbusstyrning

05 AUX DS SRCE | 1...255 Definierar numret pa det Data Set fran vil-

ket omriktaren far referensvardena REF3
REF4 och REF5. Se Bilaga C — Faltbus-
styrning

Dessa parametrar ar endast synliga och andringsbara i de fall da en
faltbussanpassningsmodul &r installerad och aktiverad med hjélp av
parametern 98.02 KOMM MODUL.

Dessa parametervarden kvarstar dven om tillampningsmakrot andras.

Tabell 6-29 Parametrarna i Grupp 92.

Parameter Omrade/Enhet Beskrivning

01 Main DS Status | 302 (fast, ej Dessa parametrar definierar innehallet i

Word synligt) datapaketen Main Actual Signals Data
Set och Auxiliary Actual Signals Data Set,

02 MAIN DS ACTH1 0...9999 som omriktaren sénder till huvudstationen

03 MAIN DS ACT2 | 0 ... 9999 i ff'iltb.ussn.'a'tetl. For ytterligare information
hénvisas till Bilaga C — Faltbusstyrning.

04 AUX DS ACT3 0 ....9999

05 AUX DS ACT4 0 ....9999

06 AUX DS ACT5 0 .... 9999

Dessa parametrar ar endast synliga och andringsbara i de fall da den
analoga utbyggnadsmodulen NAIO é&r installerad och aktiverad, det
senare genom att parameter 98.06 Al/O EXT MODULE satts till vardet
UNIPOLAR PRG eller till BIPOLAR PRG. Parametrarna definierar
innehallet i och behandlingen av modulens analoga utgangar.

Nedanstaende tabell visar vilka parametrar som ingar i gruppen och
hur de kan anvandas:

6-62

Programmeringshandbok, ACS 600




96.01 EXT AO1

96.02 INVERT EXT AO1

Tabell 6-30 Parametrarna i grupp 96.

Kapitel 6 — Parametrar

Parameter Omrade/Enhet Beskrivning
1 EXT AO1 Se beskrivningen Innehallet i modulens
nedan angaende analoga utgang nr 1.
mojliga install-
ningar.
2 INVERT EXT AO1 NEJ; JA Mojlighet att invertera analog
utgang 1.
3 MINIMUM EXT AO1 0 mA; 4 mA; Minimivarde for analog
10 mA; 12 mA utgang 1.
4 FILTER EXT AO1 0.00...10.00 s Filtertidskonstant fér analog
utgang 1.
5 SCALE EXT AOf1 10...1000 % Skalningsfaktor fér analog

utgang 1.

6 EXT AO2 Se beskrivningen Innehallet i modulens
nedan angaende analoga utgang nr 2.
mojliga install-
ningar.

7 INVERT EXT AO2 NEJ; JA Mojlighet att invertera analog

utgang 2.

8 MINIMUM EXT AO2 0 mA; 4 mA; Minimivarde for analog
10 mA; 12 mA utgang 2.

9 FILTER EXT AO2 0.00...10.00 s Filtertidskonstant fér analog

utgang 2.
10 SCALE EXT AO2 10...1000 % Skalningsfaktor fér analog

utgang 2.

Denna parameter gor det mdjligt att vélja vilken signal som ska
anslutas till modulens analoga utgang nr 1 (AO1).
Instéliningsmajligheterna ar har desamma som fér den grundldggande
analoga utgangen. Se parameter 15.01 ANALOG UTGANG1 (O).

JA inverterar utsignalen fran AO1.

Programmeringshandbok, ACS 600
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96.03 MINIMUM EXT
AO1

Minimivardet fér analog utgadng 1 i modulen kan séttas till 0, 4, 10 eller
12 mA. Installningarna 10 och 12 (mA) begransar inte stromsignalen
nedat utan knyter endast valt grédnsvarde till aktuell processignals
nollpunkt, som nedanstdende figur visar.

Exempel: Motorns varvtal ska indikeras med hjélp av analog utgéng 1.

¢ Motorns nominella varvtal & 1000 rpm (instélld via parameter 99.08
MOTOR NOM VARVT).

* 06.02 INVERT EXT AO1 sétts till NEJ
* 96.05 SKAL EXT AO1 sétts till 100 %

Den analoga utsignalen som funktion av varvtalet blir da pa féljande
sétt:

Analog utgang

Minimivérde for den
analoga utgangen

@ oma
@4mA
® 10mA
@ 12maA

96.04 FILTER EXT AO1

96.05 SKAL EXT AO1

96.06 EXT AO2

96.07 INVERT EXT AO2
96.08 MINIMUM EXT
AO2

96.09 FILTER EXT AO2
96.10 SCALE EXT AO2

Grupp 98
Tillvalsmoduler

(MA)
A
N 0 e
| | | | =7
N TR S L= J
| ‘ 12l T
BRREEEE N R AR
| PR\
L ® P 2 2
P T T T AT T TN NS TS T T s T T T
b ~
. ® : { {
e T | | | |
< > Varvtal (rpm)
-1000 -500 0 500 1000

Filtertidskonstant fér analog utgang 1 (AO1). Se parameter 15.04
FILTER AO1.

Skalningsfaktor fér analog utgang 1 (AO1). Se parameter 15.05
SKALNING AOf1.

Se parameter 96.01 EXT AO1.
Se parameter 96.02 INVERT EXT AO1.
Se parameter 96.03 MINIMUM EXT AO1.

Se parameter 96.04 FILTER EXT AO1.

Se parameter 96.05 SKAL EXT AO1.
Parametrarna i denna grupp séatts om nagon tillvalsmodul installeras
eller om extern serieckommunikation ar installerad och aktiverad. Foér

ytterligare information om tillvalsmoduler, se respektive moduls hand-
bok.

Dessa parametrar kan inte Andras medan omriktaren ar i drift.

Dessa parametervarden kvarstar &ven om tilldmpningsmakrot andras.
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Tabell 6-31 Parametrarna i grupp 98.

Parameter Omrade/enhet Beskrivning

01 PULSGIVARMODUL NEJ; JA Tillval av pulsgivarmodul. Se
ocksa parametergrupp 50.

02 KOMM MODUL NEJ; FALTBUSS; Val av kommunikationsmodul.
ADVANT; STD MOD- | Se ocksd parametergrupp 51.
BUS; ANPASSAD

03 EXT DI/O MODUL 1 NEJ; JA Aktivering av extern DI/DO-
modul nr 1.
04 EXT DI/O MODUL 2 NEJ; JA Aktivering av extern DI/DO-
modul nr 2.
05 EXT DI/O MODUL 3 NEJ; JA Aktivering av extern DI/DO-
modul.
06 EXT Al/O MODUL NEJ; UNIPOLAR; Aktivering av extern Al/AO-
BIPOLAR; UNIPO- modul.
LAR PRG; BIPO-
LAR PRG
08 KOMM PROFIL ABB DRIVES; Val av kommunikationsprofil.
CSA2.8/3.0

98.01  Satt till JA om pulsgivarmodul (tillval) finns installerad. Stall in modu-
PULSGIVARMODUL lens nodnummer pa 16 (for ytterligare anvisningar hanvisas till handbo-
ken pad aktuell modul). Se dven parametergrupp 50.

98.02 KOMM MODUL  Med denna parameter véljer man typ av serieckommunikationsmodul.
Se Bilaga C — Faltbusstyrning.

NEJ
Ingen serieckommunikation ska anvandas.

FALTBUSS
Omriktaren ska kommunicera med en faltbussanpassningsmodul via
CHO Fieldbus Adapter Link. Se ocksa parametergrupp 51.

ADVANT
Omriktaren ska kommunicera med ett Advant OCS-system fran ABB.
Se ocksa parametergrupp 70, DDCS-styrning.

STD MODBUS

Omriktaren ska kommunicera med en anpassningsmodul fér Modbus
via den inbyggda Modbus-lanken. Se ocksa parametergrupp 52, Stan-
dard Modbus.

ANPASSAD

Omriktaren kan styras via tva granssnitt fér seriekommunikation samti-
digt. De tva styrplatserna méaste definieras av anvandaren med para-
metrarna 90.04 och 90.05.
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98.03 EXT DI/O MODUL
1

98.04 EXT DI/O MODUL
2

98.05 EXT DI/O MODUL
3

98.06 EXT Al/O MODUL

Satt till JA om extern DI/DO-modul nr 1 (NDIO) finns installerad. Stall in
modulens nodnummer pa “2”. (Fér ytterligare anvisningar hanvisas till
handboken pa aktuell modul.)

JA
Kommunikationen mellan omriktaren och NDIO-modul 1 &r aktiv.

Digital ingang 1 pa NDIO-modul 1 ersatter standardingangen DIA1.
Digital ingang 2pa NDIO-modul 1 ersatter standardingangen DI2.
Relautgang 1 pa NDIO-modul 1 indikerar omriktartillstandet REDO.
Relautgang 2 pa NDIO-modul 1 indikerar omriktartillstandet | DRIFT.

NEJ
Kommunikationen mellan omriktaren och NDIO-modul 1 &r avsténgd.

Satt till JA om extern DI/DO-modul nr 2 (NDIO) finns installerad. Stall in
modulens nodnummer pa “3”. (Fér ytterligare anvisningar hanvisas till
handboken f6r aktuell modul.)

JA
Kommunikationen mellan omriktaren och NDIO-modul 2 &r aktiv.

Digital ingang 1 p4 NDIO-modul 2 erséatter standardingangen DI3.
Digital ingang 2 pa NDIO-modul 2 ersatter standardingangen DI4.
Relautgang 1 pa NDIO-modul 2 indikerar omriktartillstandet FEL.
Relautgang 2 pa NDIO-modul 2 indikerar omriktartillstdndet VARNING.

NEJ
Kommunikationen mellan omriktaren och NDIO-modul 2 &r avstéangd.

Satt till JA om extern DI/DO-modul nr 3 (NDIO) finns installerad. Stall in
modulens nodnummer pa “4”. (FOr ytterligare anvisningar hanvisas till
handboken pa aktuell modul.)

JA
Kommunikationen mellan omriktaren och NDIO-modul 3 &r aktiv.

Digital ingang 1 p4 NDIO-modul 3 erséatter standardingangen DI5.
Digital ingang 2 p4 NDIO-modul 3 erséatter standardingangen DI6.

Relautgang 1 pa NDIO-modul 3 indikerar omriktartillstandet REF2
VALD.

Relautgang 2 pa NDIO-modul 3 indikerar omriktartillstandet VID REFE-
RENS.

NEJ
Kommunikationen mellan omriktaren och NDIO-modul 3 &r avstéangd.

Aktiverar kommunikationen med analoga utbyggnadsmoduler (NAIO).

VARNING! Se till att NAIO-modulens hardvaruinstallningar i form av
DIP-omkopplare o s v ar korrekta.
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¢ NAIO-modulens nodnummer ska vara 5.

e Valen av insignalstyp maste steAmma med de palagda signalerna
(mA eller V).

¢ Funktionsvalet (unipolar/bipolar) for kortet NAIO-03 maste stamma
med de palagda insignalerna.

For ytterligare anvisningar hanvisas till installations- och igangkér-
ningsanvisningarna fér modulerna NTAC-0x, NDIO-0x, NAIO-0x,
ID_nummer 3AFY 589 19730.

For information om NAIO-modulen i samband med standard program-
vara fér ACS 600 hanvisas till Bilaga D — Analog utbyggnadsmodul
NAIO.

NEJ
Ingen kommunikation mellan omriktaren och NAIO-modulen

UNIPOLAR, BIPOLAR, UNIPOLAR PRG, BIPOLAR PRG
Samtliga ovanstaende instéliningar aktiverar kommunikationen mellan
den analoga utbyggnadsmodulen och omriktaren.

* Valj instaliningen UNIPOLAR eller UNIPOLAR PRG om modulen
ska arbeta i enkelpoligt.

* Vailj instaliningen BIPOLAR eller BIPOLAR PRG om modulen ska
arbeta i tvapoligt.

Ingangar till modulen

Nar NAIO-modulen &r aktiverad laser tillampningsprogrammet i omrik-
taren de analoga ingadngarna antingen fran utbyggnadsmodulen eller
fran det grundlaggande 1/0-kortet NIOC, som nedanstaende tabell

visar:
s 1
Al A1 pa NIOC
Al2 Al1 pa NAIO
Al3 Al2 pa NAIO
Al1/JOYST Al2 pa NAIO
AlI2/JOYST Al1 pa NAIO

1. Samma géller den externa referensen REF 2 (11.06 EXT
REF2 (O))

Utgangar fran modulen

Nar NAIO-modulen &r aktiverad skriver tillampningsprogrammet i
omriktaren de utvalda numeriska vardena antingen till de analoga
utgangarna pa NAIO-modulen och/eller till motsvarande utgangar pa
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98.07 KOMM PROFIL

NIOC-kortet, beroende pa instéliningarna fér NAIO-modulen pa det
satt som nedanstaende tabell visar:

Val av analog

Funktionsval, NAIO

Destionationskanal

utgang (98.06 EXT Al/O MODUL)
15.01 ANALOG UNIPOLAR; BIPOLAR AO1 pa NAIO
UTGANG 1 (0) UNIPOLAR PRG; BIPOLAR PRG AO1 pa NIOC
15.06 ANALOG UNIPOLAR; BIPOLAR AO2 pa NAIO
UTGANG 2 (0) UNIPOLAR PRG; BIPOLAR PRG AO2 pa NIOC
96.01 EXTAO1" | UNIPOLAR PRG; BIPOLAR PRG AO1 pa NAIO
96.06 EXT AO2" | UNIPOLAR PRG; BIPOLAR PRG AO2 pa NAIO

1. Synlig endas da 98.06 EXT Al/O MODUL é&r instélld pa UNIPOLAR
PRG eller BIPOLAR PRG

Denna parameter &r endast synlig om/néar en faltbussanpassningsmo-
dul &r installerad och aktiverad med parameter 98.02 KOMM MODUL.

Parametern definierar den profil pa vilken kommunikationen via faltbus-
sen eller med en annan ACS 600-enhet ska vara baserad.

ABB DRIVES

Den férinstallda profilen i version 5.0 och senare av tillampningspro-
grammet fér ACS 600.

CSA 2.8/3.0

Kommunikationsprofil som anvands i versionerna 2.8x och 3.x av till-
lAmpningsprogrammet fér ACS 600.

6-68
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A

Fels6kning

Aterstillning av
felindikeringar

A

VARNING! Alla elektriska installations- och underhéllsarbeten som
beskrivs i detta kapitel far endast utféras av behdriga elektriker. Séker-
hetsinstruktionerna i bérjan av denna handbok och i aktuell hardvaru-
handbok maste féljas.

ACS 600 ar utrustad med avancerade skyddsfunktioner som kontinuer-
ligt skyddar mot skador och stillstandstid som kan uppsta pa grund av
fel i driftbetingelserna, elektriska eller mekaniska fel.

Detta kapitel beskriver hur man soéker efter fel i ACS 600 med hjélp av
mandverpanelen.

Samtliga varnings- och felmeddelanden som omriktaren kan generera
ar upptagna i nedanstaende tabeller tillsammans med beskrivningar av
mojliga orsaker och lampliga atgarder. De flesta felsituationer och drift-
stérningar kan atgardas med den information. | svarare fall hanvisas till
narmaste ABB Serviceinrattning.

VARNING! Genomfér inga andra atgarder &n de som beskrivs i denna
handbok eftersom det kan innebéra att garantin upphér att gélla samt
att felfunktioner, 6kade stillestandstider och ékade kostnader uppstar.

Varningsmeddelanden férsvinner nér man trycker pa nadgon av mané-
verpanelens knappar men aterkommer med enminutsintervall sa lange
som det farliga tillstdndet féreligger. Om omriktaren kérs med mandéver-
panelen losstagen exponeras en réd lysdiod som alltsa lyser narhelst
ett feltillstand foreligger.

Hur man programmerar in egna varnings- och felmeddelanden
beskrivs i Kapitel 6 - Parametrar.

En aktiv felindikering kan aterstéllas antingen genom att man trycker
pa knappen RESET pa mandverpanelen, genom att signalen Stopp
ges via en digital ingang eller faltbuss, eller genom att bryta matnings-
spanningen och koppla till den pa nytt. Nar felet atgardats kan drivsys-
temet startas pa nytt.

VARNING! Om omriktaren styrs frdn annan plats och startkommandot
ar TILL kommer omriktaren (utrustad med standard tillampningspro-
gram) att starta omedelbart efter det att felindikeringen aterstéllts och
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Felhistorik

Fel- och
varningsmeddelanden

felet avhjalpts. Om felet inte atgardats kommer omriktaren att I6sa ut
anyo.

Nar ett fel upptéckts lagras ett meddelande om detta i felhistoriken sa
att det kan analyseras senare. De senaste varnings- och felmeddelan-
dena lagras och tidsméarkes med tidpunkten for upptéckt.

Man kan gé& igenom felhistoriken genom att p4 mandéverpanelen trycka
pa eller % i driftvardesvisningslage. Felhistoriken kan rullas med
knapparna och . For att ga ur felhistoriken trycker man pa

eller (¥). Felhistoriken kan tdmmas genom att man trycker p4 RESET.

ACS 600 kan generera.

Nedanstaende tabeller visar vilka varnings- och felmedelanden som

Tabell 7-1 Varningsmeddelanden som ACS 600 kan generera

VARNING

ORSAK

LAMPLIGA ATGARDER

ACS 600 TEMP

Temperaturen internt i omriktaren &r fér hég. En
varning avges om temperaturen i vaxelriktaren
Overstiger 115 °C.

Kontrollera omgivningsfaktorerna.
Kontrollera luftflédet och flakten.
Kontrollera att kylflansarna &r rena.
Kontrollera att motorns effekt stdmmer med
omriktarens.

Al < MIN FUNK (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.01)

En analog styrsignal ar under det Iagsta tillatna
vardet. Orsaken kan vara felaktig signalniva eller
ett fel i anslutningen

Kontrollera signalnivan fran givaren.
Kontrollera kablaget.

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar Al < MIN FUNKTION

PANEL BORTFALL
(Programmerbar.
Felfunktion 30.02)

Kontakt férlorad med den manéverpanel som
valts som aktiv styrplats fér omriktaren.

Kontrollera att panelen ar ansluten till ratt kon-
takt (se tillamplig hardvaruhandbok).
Kontrollera anslutningarna .

Sétt tillbaka panelen i darfér avsedd fordjupning
pa omriktarens front.

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar PANEL BORTFALL

MOTOR TEMP (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.04...
30.10)

Motorns temperatur &r (eller férefaller vara) for
hég. Detta kan bero pa dverbelastning, otillrack-
lig motoreffekt, otillracklig kylning eller felaktigt
installda motorvérden.

Kontrollera motorns mérkdata, belastning och
kylning.

Kontrollera inmatade motordata.

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar MOTOR TEMP.

TERMISTOR (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.04...
30.05)

Motorskyddsmetoden TERMISTOR vald och
temperaturen &r hég.

Kontrollera motorns mérkdata, belastning och
kylning.

Kontrollera inmatade motordata.

Kontrollera inkopplingen av termistorn/termis-
torerna via D16 p& NIOC-kortet.

FASTLASNING (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.10)

Motorn arbetar néra fastlasningsomradet. Orsa-
ken kan vara fér hog belastning eller for lag
motoreffekt.

Kontrollera motorlasten och omriktarens pre-
standa.

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar FASTLASNING.
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KOMM MODUL (Pro-
grammerbar felfunk-
tion)

Den cykliska kommunikationen mellan omrikta-
ren och féltbussmastern avbruten.

Kontrollera faltbusskommunikationens tillstand.
Se Bilaga C - Faltbusstyrning och aktuell falt-
busshandbok.

Kontrollera:

- parameterinstéliningarna i grupp 51 (CHO, féalt-
bussmodul) eller grupp 52 (Standard Modbus)

- kabelanslutningarna

- att bussmastern ar konfigurerad och igang.

LAG LAST (Pro-
grammerbar felfunk-
tion 30.13)

Motorlasten &r for 1ag. Orsaken kan vara en
urkopplingsmekanism i den drivna utrustningen.

Kontrollera om det &r nagot problem med den
drivna utrustningen.

Kontrollera parameterinstaliningarna fér LAG
LAST.

PULSGIVARFEL

Fel i kommunikationen mellan pulsgivaren och
NTAC-modulen eller mellan NTAC-modulen och
omriktaren

Kontrollera pulsgivaren och anslutningarna till
den, NTAC-modulen, parametergrupp 50 och de
fiberoptiska anslutningarna fér kanal CH1.

IDNR BYTT Drivsystemet ID-nummer har andrats fran 1 i For att &ndra tillbaka till “1”, valj drivsystemvals-
drivsystemvalslage. (Andringen visas e] i tecken-| lage genom att trycka p& DRIVE, tryck pa
fénstret.) ENTER, andra ID-numret till “1” och tryck slutli-

gen pa ENTER igen.

MAKRO BYTE Valt makro lases ater in eller anvandarens eget | Vanta en stund
makro sparas.

ID MAGN KRAV Motoridentifiering behdvs. Denna varning hér ID magnetisering:
samman med den vanliga startproceduren. Sys-| Tryck pa start-knappen.
temet vantar att anvandaren véljer hur identifie- | Identifiering:
ringen utférs: ID-magnetisering eller ID KORN. | Vélj identifieringstypen (se parameter 99.10

MOTOR IDENTIFIER).

ID MAGN Magnetiseringen fér motoridentifiering &r pasla- | Vanta tills omriktaren indikerar att motoridentifie-
gen. Denna varning hér samman med den van- | ringen ar klar.
liga startproceduren

ID KLART Omriktaren har identifierat motorn och ar redo Fortsatt med den normala driften.
fér normal drift. Denna varning hér samman med
den vanliga startproceduren

ID KORN VALD ID-kérning vald och omriktaren &r redo for detta. | Tryck pa startknappen for att starta identifie-
Denna varning hér samman med den vanliga ringen.
startproceduren

MOT STARTAR Motorn startar fér identifiering. Denna varning Vénta tills omriktaren indikerar att identifieringen
hér samman med den vanliga startproceduren | &r genomférd.

ID KORN Identifiering av motorparametrarna pagar Vénta tills omriktaren indikerar att identifieringen

ar genomford.

ID KLAR Omriktaren har genomfért identifieringen och ar | Fortsatt motordriften.

redo for start. Denna varning ingar i identifie-
ringsproceduren

Tabell 7-2 Varningsmeddelanden som mand&verpanelen kan generera.

SKRIVSKYDD
PARAMETER IN-
STALLN EJ MOJLIG

Vissa parametrar kan inte &ndras under drift. Vid
férsdk genereras detta meddelande.
PARAMETERLAS ér pa.

Stanna motorn och &ndra dérefter parameter-
vardet.
Oppna parameterldset (se parameter 16.02).

Programmeringshandbok, ACS 600
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NEDLADDNING
MISSLYCKAD

Nedladdningen fran panelen till omriktaren fung-
erade inte.

Se till att panelen &r i lokalt driftlage och férsék
igen. Om problemet kvarstar, kontakta ABB.

UPPLADDNING
MISSLYCKAD

Uppladdningen fran omriktaren till panelen fung-
erade inte.

Forsok igen. Om problemet kvarstar, kontakta
ABB.

UPPLADDN EJ
UTFORD, NED-
LADDNING EJ

MOJL,

Ingen uppladdning genomférd

Ladda upp innan du laddar ned. Se Kapitel 2 —
Programmering av ACS 600 — mandverpanelen
CDP 312 — dversikt.

ENHET EJ KOMPA-
TIBEL, NEDLADDN
EJ MOJL

Panelens och omriktarens programversioner ar
inte kompatibla. Darfor ar det inte mojligt att
kopiera data fran panelen till omriktaren

Kontrollera programversionerna. (Se parameter-
grupp 33, Information)

ENHET | DRIFT.
NEDLADDNING EJ
MOJL

Nedladdning ej méjlig nar motorn &r i drift

Stanna motorn och ladda ned darefter.

INGET LEDIGT ID.
VAL AV ID NR EJ
MOJL

Panel-Linkbussen omfattar redan 31 stationer.

Koppla bort en annan station fran lanken for att
fa ett ledigt ID-nummer.

INGEN KOMMUNI-
KATION

Det &r problem med Panel Link, antingen med
kabeln eller med ansluten hardvara

(4)= Paneltypen &r inte kompatibel med aktuell
version av omriktarens tilldmpningsprogram.
Panel CDP 312 kan inte kommunicera med stan-
dard tillAmpningsprogram version 3.x eller tidi-
gare for ACS 600. Panel CDP 311 kan inte
kommunicera med standard tillAmpningspro-
gram version 5.x eller senare.

Kontrollera anslutningarna till Panel Link. Tryck
pa knappen RESET. Aterstallningen kan ta upp
till en halv minut.

Kontrollera att paneltypen och tilldmpningspro-
grammet ar rétt version. Typbeteckningen for
panelen ar graverad pa panelens front, medan
tillAmpningsprogrammets versionsbeteckning &r
lagrat som parameter 33.02 APPL PROGR
VERS.

Tabell 7-3 Felmeddelanden som ACS 600 kan generera.

FEL

ORSAK

LAMPLIGA ATGARDER

ACS 600 TEMP

Temperaturen i omriktarens krafthalvledare ar
for hég. Utldsningsnivan for véxelriktarmodulen
ar 125 °C.

Kontrollera omgivningsfaktorerna.
Kontrollera luftflédet och flakten.
Kontrollera att kylflansarna &r rena.
Kontrollera att motorns effekt stdmmer med
omriktarens.

OVERSTROM 1)

Utstrémmen &r fér hdg. Den i programvaran
instéllda utlésningsnivén ar 3,5 - Iopg.

Kontrollera motorns belastning.

Kontrollera accelerationstiden.

Kontrollera motorn och motorkabeln (inklusive
fasningen).

Kontrollera att det inte finns nagra kondensatorer
for effektfaktorkompensering eller transientskydd
i motorkabeln.

Kontrollera pulsgivrens anslutningskabel (inklu-
sive fasningen).

KORTSLUTN 1)

Utstrémmen &r fér hog.

Omriktarens utgangsbrygga &r felaktig.

Kontrollera motorn och motorkabein.

Kontrollera att det inte finns nagra kondensatorer
for effektfaktorkompensering eller transientskydd
i motorkabeln.

Radfradga en ABB-representant.
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FEL

ORSAK

LAMPLIGA ATGARDER

PPCC LANK 1)

Den fiberoptiska seriekommunikationsl&nken till
kortet NINT-xx ar felaktig.

Kontrollera de fiberoptiska kablarna som ar
anslutna till krafthalvliedarna.

OVERSPANNING

Likspanningen i mellanledet &r fér hdg. Utlds-
ningsnivan &ar 1,3 - Uympax dar Uqnax &r matnings-
spanningens maxvarde. Fér 400 V-enheter &r
Uimax 415V, fér 500 V-enheter 500 V. Den fak-
tiska spanningen i mellanledet motsvarande
utlésningsnivan fér matningsspanningen ar 728
V d.c. fér 400 V-enheter och 877 V d.c. fér 500
V-enheter.

Kontrollera att éverspanningsregulatorn &r akti-
verad (parameter 20.05).

Kontrollera matningsspénningen med avseende
pa permanenta och transienta dverspanningar
Kontrollera, i fdrekommande fall, bromschop-
pern och bromsmotstandet.

Kontrollera retardationstiden.

Anvand om méjligt utrulining som stoppfunktion
Utrusta omriktaren med en bromschopper och
ett bromsmotstand.

MATN FASFEL

Mellanspé&nningen svénger. Orsaken kan vara
en utebliven fas i matningsspanningen, en trasig
inkommande sékring, ett internt fel i likriktaren.
Omriktaren |6ser ut om/nér likspanningsripplet
uppgar till 13% av spanningen.

Kontrollera de inkommande sékringarna.
Kontrollera om det &r obalans i matningspén-
ningen.

UNDERSPANNING

Likspanningen i mellanledet &r for Iag. Orsaken
kan vara en utebliven fas i matningsspanningen,
en trasig sakring eller ett internt fel i likriktaren.
Utlésningsnivan ar 0,65 - Uqyin dar Uqpmin &r mat-
ningsspanningens minvéarde. Fér 400- och 500
V-enheter ar U4 i, 380 V. Den faktiska spén-
ningen i mellanledet motsvarande utlésningsni-
van fér matningsspanningen &r 334 V d.c.

Kontrollera matningsspénningen och sakring-
arna.

OVERFREK Motorn roterar fér snabbt. Orsaken kan vara ett | Kontrollera de installda max- och minvarvtalen.
felaktigt instéllt max- eller minvarvtal, otillrdckligt | Kontrollera att motorns bromsmoment &r tillrdck-
bromsmoment eller lastférandringar d& moment-| ligt.
referens anvands. Kontrollera I&mpligheten av momentreglering
Utlésningsnivan ar 40 Hz dver arbetsomradets | Beddm behovet av bromschopper och broms-
absoluta maxgrans (i direkt momentreglerings- | motstand.
lage) eller frekvensgréans (i skalarstyrningsléage).

Arbetsomradets granser stélls in med parame-
trarna 20.01 och 20.02 (fér DTC-styrning) och
med 20.07 och 20.08 (fér skalarstyrning)
START INHIBIT Valfri hardvarulogik for startférregling aktiverad | Kontrollera startférreglingskretsen (pa NGPS-

kortet)

JORDFEL ") (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.17)

Belastningen pa den inkommande matningen ar
i obalans. Orsaken kan vara ett fel i motorn,
motorkabeln, eller ett internt fel.

Kontrollera motorn.

Kontrollera motorkabeln,

Kontrollera att det inte finns nagra kondensatorer
for effektfaktorkompensering eller transientskydd
i motorkabeln.

Al < MIN FUNK (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.01)

En analog styrsignal &r for Iag. Orsaken kan vara
felaktig signalniva fran givaren eller ett fel i
kablaget,

Kontrollera signalnivaerna
Kontrollera styrkablaget.
Kontrollera funktionen hos Al < MIN FUNK.
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FEL

ORSAK

LAMPLIGA ATGARDER

PANEL BORTFALL
(Programmerbar.
Felfunktion 30.02)

Avbrott i kommunikationen med en mandéverpa-
nel eller dator utrustad med Drives Window.

Kontrollera att panelen ar ansluten till ratt kon-
takt (se tillamplig hardvaruhandbok).
Kontrollera anslutningarna.

Satt tillbaka panelen pa darfér avsedd plats pa
omriktarens front.

Kontrollera parametrarna som paverkar PANEL
BORTFALL.

Kontrollera anslutningarna till Drives Window
datorn.

EXTERNT FEL (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.03)

Ett fel har uppstatt i nadgon extern enhet. (Denna
information konfigureras med hjalp av en av de
digitala ingdngarna.

Kontrollera den externa enheten.
Kontrollera parameter 30.03 EXTERNT FEL.

MOTOR TEMP (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.04...
30.09)

Motorns temperatur &r (eller férefaller vara) fér
hég. Detta kan bero pa dverbelastning, otillrack-
lig motoreffekt, otillracklig kylning eller felaktigt
installda motorvérden.

Kontrollera motorns mérkdata, belastning och
kylning.

Kontrollera inmatade motordata.

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar MOTOR TEMP.

TERMISTOR (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.04...

Motorskyddsmetoden TERMISTOR vald och
temperaturen &ar hég.

Kontrollera motorns mérkdata, belastning och
kylning.
Kontrollera inmatade motordata.

30.05) Kontrollera inkopplingen av termistorn/termis-
torerna via D16 p& NIOC-kortet.
I/O KOMM Ett kommunikationsfel har intraffat pA NAMC- Kontrollera anslutningarna av de fiberoptiska
kortet, kanal CH1. kablarna till NAMC-kortet, kanal CH1.
Kontrollera alla 1/0-moduler (i tilldmplig utstrack-
ning) som &r kopplade till CH1.
Elektromagnetisk stdrning. Kontrollera att utrustningen ar ordentligt jordad.
Kontrollera férekomsten av stérande utrustning i
narheten
Det finns ett internt fel pa NIOC-kortet. Byt ut NIOC-kortet.
OMGIVN TEMP Temperaturen pa I/O-styrkortet &r utanfor Kontrollera luftflddet och flakten.
installda granser (-5...0 °C, +73...82 °C).
ANVANDARMAKRO | Inget eget makro sparat eller filen felaktig. Definiera makrot igen.

FASTLASNING (Pro-
grammerbar. Fel-
funktion 30.10...
30.12)

Motorn arbetar i fastidsningsomradet. Orsaken
kan vara foér hdg belastning eller fér lag motoref-
fekt.

Kontrollera motorlasten och omriktarens pre-
standa.

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar FASTLASNING.

INGA MOTORDATA

Motordata ej inmatade eller motordata stdmmer
ej med omriktarens data

Kontrollera de motordata som parametrarna
99.04... 99.09 innehaller.

LAG LAST
(Programmerbar.
Felfunktion 30.13...
30.15)

Motorlasten &r for 1ag. Detta kan bero pa en
utlésningsanordning i den drivna utrustningen.

Kontrollera den drivna utrustningen.
Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar LAG LAST.

ID KORN FEL Identifieringskdrningen av motorn misslyckades. | Kontrollera parametern 20.02 MAX VARVTAL.
Den ska ha ett vérde som &tminstone ar 80% av
motorns markvarvtal (parameter 99.08).
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FEL

ORSAK

LAMPLIGA ATGARDER

MOTOR FASFEL
(Programmerbar.
Felfunktion 30.16
(ACC: 30.10))

En av fasspénningarna till motorn saknas. Orsa-
ken kan vara ett fel i motorn, i motorkabeln,
utlésning av ett termiskt skydd eller ett internt fel.

Kontrollera motorn och motorkabeln.
Kontrollera det termiska skyddet (om s&dant fin-
nes).

Kontrollera de parameterinstéliningar som
paverkar MOTOR FASFEL.

Stang av skyddet.

KOMM MODUL (pro-
grammerbar felfunk-
tion)

Den cykliska kommunikationen mellan omrikta-
ren och féltbussmastern i omriktaren ar avbru-
ten.

Kontrollera faltbusskommunikationens tillstand.

Se Bilaga C - Faltbusstyrning eller géllande falt-
busshandbok.

Kontrollera parameterinstaliningarna i:

- Grupp 51 (CHO faltbussmodul)

- Grupp 20 (Standard Modbus)

Kontrollera anslutningarna.

Kontrollera att mastern pa bussen ar konfigure-
rad och igang.

NAT BRYGGA

Fel i likriktaren pa matningsidan

Flytta mandverpanelen fran véxelriktarens styrk-
ort till likriktarens. Konsultera handboken fér lik-
riktaren fér en beskrivning av felet.

INU 1)°
INU 2)
INU 3)

)

SC (
SC (
SC (
SC (INU 4

Kortslutning i vaxelriktare bestdende av flera
parallellkopplade moduler. Numret hanvisar till
drabbad modul.

Fiberoptisk kontakt p4 NINT-kortet. Fel i véxelrik-
tare bestdende av flera parallellkopplade modu-
ler. Numret hanvisar till drabbad modul.

Kontrollera motorn och motorkabeln.
Kontrollera krafthalviedarna (kraftplatarna i
IGBT-enheterna) i vaxelriktarna. (Numret i indi-
keringen “INU x” anger den drabbade véxelrik-
tarmodulen.

Kontrollera anslutningen fran véxelriktarmodu-
lens anpassningskort mot kraftkretsen (NINT) till
férgreningsenheten NPBU. (Véxelriktarmodul 1
ar ansluten till CH1 p4 NPBU-enheten, o s v.)

CURR MEAS

Fel i stromtransformator i motorkretsen

Kontrollera de strdmtransformatorer som &r
anslutna till anpassningskortet mot huvudkret-
sen (NINT).

1. Mer detaljerad information om enheter fér héga effekter med parallella véxelriktare finns i felord 3.12
INT FALULT INFO. Se Bilaga C — Faltbusstyrning.
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Bilaga A — Komplett parameterlista

Tabellerna i denna bilaga listar samtliga driftvarden, parametrar och
mojliga instéliningsalternativ fér ACS 600.

Siffrorna inom parentes i kolumnerna Omrade/enhet och Méjliga
instaliningar avser de numeriska ekvivalenterna som kravs da faltbuss

anvands.

Not angaende Interbus-S (modulen NIBA-01): Parameterindex =
<parameternumret i ACS 600> x 100 + 12288 omvandlat till ett

hexadecimalt tal. Exempel: Parameterindex fér parameter 13.09 blir
1309 x 12288 = 13597 = 351 hexadecimalt.

Tabell A-1 Grupp 1, driftvarden.

o 8%
B 59 = s
" Omréde/enhet 2z2== az L
Nr Signal Kortnamn () = faltbussekvivalent E') 5=0 T Skalning for faltbuss
@ o an so
o S
1.01 PROCESS HASTIGHET HASTIGH NEJ; rpm; %; m/s 1 40101 -100 =-100 %
100 =100 %
av vardet pa par 20.2
(DTC-lage) eller par
20.8 (Skalarlage)
1.02 | VARVTAL VARVTAL rpm 2 40102 -20000 = -100 %
20000 = 100 %
1.03 | FREKVENS FREKV Hz 3 40103 -100 = -1 Hz
100=1Hz
1.04 | STROM STROM A 4 40104 10=1A
1.05 | MOMENT MOMENT % 5 40105 -10000 = -100 %
10000 = 100 %
av motorns nominella
moment
1.06 | EFFEKT EFFEKT % 6 40106 0 = 0%, 10000 = 100%
av motorns nominella
effekt
1.07 | MELLANLEDSSPANNING | MLEDSSP \ 7 40107 1=1V
1.08 | NATSPANNING NATSPANN | V 40108 1=1V
1.09 | UTSPANNING UTSPANN \Y 9 40109 1=1V
1.10 | ACS 600 TEMP ACS TEMP °C 10 40110 1=1°C
1.1 EXTERN REF 1 EXT REF1 rom 11 40111 1=1rpm
1.12 EXTERN REF 2 EXT REF2 % 12 40112 0=0%
10000 = 100 %
av motorns max varv-
tal/nominella moment/
max processreferens
(beroende pa valt
makro)
1.13 | STYRPLATS STYRPLATS | (1,2) LOKAL; (3) EXT1; 13 40113 Se Omrade/enhet
(4) EXT2
1.14 | DRIFTTIDRAKNARE DRIFTTID h 14 40114 1=1h
1.15 | ENERGIFORBRUKNING ENERGI kWh 15 40115 1 =100 kWh
1.16 | APPL BLOCK UTGANG APPL UTG % 16 40116 0 = 0%, 10000 = 100%

Programmeringshandbok, ACS 600
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Bilaga A — Komplett parameterlista

e 83| ,
oS < g’ Exe)
Nr Signal Kortnamn Omréde/enl_'net i E =0 3 E Skalning for féaltbuss
() = faltbussekvivalent O 8 o= ]
do oF so
o S=
1.17 Dl6-1 STATUS Dl6-1 17 40117
1.18 | A1 [V]) Al1 [V] v 18 40118 1=0,001V
1.19 | Al2[mA] Al2 [mA] mA 19 40119 1=0,001 mA
1.20 | AI3[mA] Al3 [mA] mA 20 40120 1=0,001 mA
1.21 RO3-1 STATUS RO3-1 21 40121
122 | AO1[mA] AO1 [mA] mA 22 40122 1=0,01 mA
123 | AO2[mA] AO2 [mA] mA 23 40123 1=0,01 mA
1.24 | ARVARDE 1 ARV1 % 24 40124 0= 0%, 10000 = 100%
1.25 | ARVARDE 2 ARV2 % 25 40125 0 =0%, 10000 = 100%
1.26 | REGLERAVVIKELSE REGL AVV % 26 40126 -10000 = -100%
10000 = 100%
1.27 | TILLAMPNINGSMAKRO MAKRO (1) FABRIK; (2) HAND/ 27 40127 Se Omrade/enhet
AUTO, (3) PID-REGL;
(4) M-REGL; (5)
SEKVSTYRN,; (6)
EGET1 HAMTA; (7)
EGET2 HAMTA
1.28 EXT AO1 [mA] EXT AO1 mA 28 40128 1=0,001 mA
1.29 EXT AO2 [mA] EXT AO2 mA 29 40129 1=0,001 mA
1.30 | PP1 TEMP PP 1 TEM °C 30 40130 1=1°C
1.31 PP2 TEMP PP 2 TEM °C 31 40131 1=1°C
1.32 PP3 TEMP PP 3 TEM °C 32 40132 1=1°C
1.33 | PP4TEMP PP 4 TEM °C 33 40133 1=1°C

Tabell A-2 Grupp 2, Driftvarden fér évervakning av varvtals- och momentreferenser.

o
g e] <8r g g e]
m=>_
Nr Signal Kortnamn Op'lréde/enl_'net i % =0 % E Skalning for féaltbuss
() = faltbussekvivalent o 8 o3 0
o 9=
2.01 VARVTAL REF 2 V REF 2 % 51 40201 0 = 0%, 20000 = 100%
av motorns absoluta
2.02 | VARVTAL REF 3 V REF 2 % 52 40202 maxvarvtal
2.09 | MOMENT REF 2 M REF 2 % 59 40209 0 =0%, 10000 = 100%
av motorns nominella
2.10 | MOMENT REF 31 M REF 3 % 60 40210 omont. ne
213 | MOM ANV REF1 M ANV R % 63 40213
217 | VARVTAL BERAKNAT VA BER % 67 40217 0 = 0%, 20000 = 100%
av motorns absoluta
maxvarvtal
2.18 | SPEED MEASURED SPEED ME rpm 68 40218 0 = 0%, 20000 = 100%
av motorns absoluta
maxvarvtal
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Bilaga A — Komplett parameterlista

Tabell A-3 Grupp 3, Driftvarden for féltbusskommunikation. (Varje signal &r ett 16-bitars varde).

o 8%
B s = gs
" Omréde/enhet 2z2== az L
Nr Signal Kortnamn () = faltbussekvivalent E') = 5%’ T Skalning for faltbuss
@co OF so
o S
3.01 HUVUDSTYRORD HSTYRORD 0 ... 65535 (decimalt) 76 40301 Innehallet i dessa data-
- ord beskrivs i Bilaga C -
3.02 | HUVUDSTATUSORD HSTATORD 0 ... 65535 (decimalt) 77 40302 Faltbusstyrning
3.03 | X STATUSORD XSTATORD 0 ... 65535 (decimalt) 78 40303
3.04 | GRANSORD 1 GRANSER1 | 0 ...65535 (decimalt) 79 40304
3.05 | FELORD 1 FELORD1 0 ... 65535 (decimalt) 80 40305
3.06 | FELORD 2 FELORD2 0 ... 65535 (decimalt) 81 40306
3.07 | SYSTEMFEL SYSFEL 0 ... 65535 (decimalt) 82 40307
3.08 | LARMORD 1 LARMORD1 0 ... 65535 (decimalt) 83 40308
3.09 | LARMORD 2 LARMORD2 | 0 ... 65535 (decimalt) 84 40309
3.12 | INT FAULT INFO INT FAUL 0 ... 65535 (decimalt) 87 40312
Tabell A-4 Parameterinstallningar.
o 8%
B ST g 8
Méjliga instéllningar 2z== a2z . -
Parameter () = faltbussekvivalent E') 5= 0 B Skalning for faltbuss
@ o an s
o S=

99 STARTPARAMETRAR

99.01 SPRAK (0) ENGELSKA; (1) ENGELSKA(AM); (2) 1926 49901 Se “Mojliga instaliningar”
TYSKA,; (3) ITALIENSKA,; (4) SPANSKA;
(5) PORTUGISISKA; (6) HOLLANDSKA;
(7) FRANSKA,; (8) DANSKA,; (9) FINSKA;
(10) SVENSKA
99.02 TILLAMPNINGSMAKRO (1) FABRIK; (2) HAND/AUTO; (3) PID- 1927 49902 Se “Mojliga instaliningar”
REGL; (4) M-REGL; (5) SEKV STYRN;
(6) EGET1 HAMTA; (7) EGET1 SPARA;
(8) EGET2 HAMTA,; (9) EGET2 SPARA
99.03 MAKRO ATERSTALLN (0) NEJ; (1) JA 1928 49903 Se “Mojliga instéallningar”
99.04 MOTOR STYRMETOD (0) DTC; (1) SKALAR 1929 49904 Se “Mojliga instaliningar”
99.05 MOTOR NOM SPANN 1/2 - Uy fér ACS 600 till 2- Uy fér ACS 600 1930 49905 1=1V
(fran motorns markskylt)
99.06 MOTOR NOM STROM 1/6- 1,4 fr ACS 600 till 2 1,,,fér ACS 600 1931 49905 1=0,1A
(fran motorns maérkskylt)
99.07 MOTOR NOM FREKV 8 Hz...300 Hz (frdn motorns markskylt) 1932 49907 1=0,01 Hz
99.08 MOTOR NOM VARVT 1 rpm ... 18000 rpm (frdn motorns mérks- 1933 49908 1=1rpm
kylt)
99.09 MOTOR NOM EFFEKT 0 kW...9000 kW (fran motorns mérkskylt) 1934 49909 1=1kW
99.10 MOTOR IDENTIFIER (1) NEJ; (2) STANDARD; (3) REDUCE- 1935 49910 Se “Mojliga installningar”
RAD
10 START/STOPP/ROTR
10.01 EXT1 STRT/STP/ROT (1) EJ VALD; (2) DI1; (3) DI1,2; (4) 101 41001 Se “Mojliga instaliningar”
DI1P,2P; (5) DI1P2PR,3; (6) DI1P,2P,3P; (7)
DI6; (8) DI6,5; (9) PANEL; (10) KOMM
MODUL
10.02 EXT2 STRT/STP/ROT (1) EJ VALD; (2) DI6; (3) DI6,5; (4) DI1; 102 41002 Se “Mojliga installningar”
(5) DI1,2; (6) DI1P,2P; (7) DI1P,2R3; (8)
DI1P2P,3P; (9) PANEL; (10) KOMM
MODUL
10.03 ROTATIONSRIKTNING (1) FRAM; (2) BACK; (3) VALD 103 41003 Se “Mojliga instéallningar”
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Bilaga A — Komplett parameterlista

2 83|
le e as¥g 59
Parameter Mo'“.ga instéliningar <= & 8= Skalning fér faltbuss
() = faltbussekvivalent oS os oG
xo oOF so
o =
11 VAL AV REFERENS
11.01 REF FRAN PANEL (1) REF1(rpm); (2) REF2(%) 126 41101 Se “Mgjliga instéllningar”
11.02 VAL EXT1/EXT2 (1) DI1; (2) DI2; (3) DI3; (4) Di4; (5) DI5; 127 41102 Se “Mgjliga instéllningar”
(6) DI6; (7) EXT1; (8) EXT2; (9) KOMM
MODUL
11.03 VAL EXT REF1 (1) PANEL; (2) Al1; (3) A2; (4) AI3; (5) 128 41103 Se “Mgjliga instéllningar”
Al1/JOYST; (6) AI2/JOYST; (7) Al1 + Al3;
(8) Al2 + AI3; (9) Al1...AI3; (10) AI2...AI3;
(11) AI1 * AI3; (12) AI2 * AI3; (13)
MIN(AI1,AI3); (14) MIN(AI2,AIZ); (15)
MAX(AI1,AI3); (16) MAX(AI2,AIZ); (17)
DI3U,4D(R); (18) DI3U,4D; (19) DI5U,6D;
(20) KOMM MODUL,; (21) KOMM-
REF+AI1; (22) KOMMREF*AI1
11.04 EXT REF1 MIN 0 ... 18000 rpm 129 41104 1=1rpm
11.05 EXT REF1 MAX 0 ... 18000 rpm 130 41105 1=1rpm
11.06 VAL EXT REF2 (1) PANEL; (2) Al1; (3) Al2; (4) AI3; (5) 131 41106 Se “Mgjliga instéllningar”
Al1/JOYST; (6) AI2/JOYST; (7) Al1 + Al3;
(8) Al2 + AI3; (9) Al1...AI3; (10) AI2...AI3;
(11) AI1 * AI3; (12) AI2 * AI3; (13)
MIN(AI1,AI3); (14) MIN(AI2,AIZ); (15)
MAX(AI1,AI3); (16) MAX(AI2,AIZ); (17)
DI3U,4D(R); (18) DI3U,4D; (19) DI5U,6D;
(20) KOMM MODUL,; (21) KOMM-
REF+AI1; (22) KOMMREF*AI1
11.07 EXT REF2 MIN 0% ...100 % 132 41107 0= 0%, 10000 = 100%
11.08 EXT REF2 MAX 0% ... 500 % 133 41108 0 = 0%, 5000 = 500%

12 KONST VARVTAL

12.01 VAL KONST VARVTAL (1) EJ VALD; (2) DI1 (VARVT1); (3) DI2 151 41201 Se “Méjliga installningar”
(VARVT2); (4) DI3 (VARVT3); (5) D4
(VARVT4); (6) DI5 (VARVTS5); (7) DI6
(VARVTS); (8) DI1,2; (9) DI3,4; (10) DI5,
6; (11) DI1,2,3; (12) DI3,4,5; (13) D4,5,6;

(14) DI3,4,5,6

12.02 KONST VARVTAL 1 0 ... 18000 rpm 152 41202 1=1rpm
12.03 KONST VARVTAL 2 0 ... 18000 rpm 153 41203 1=1rpm
12.04 KONST VARVTAL 3 0 ... 18000 rpm 154 41204 1=1rpm
12.05 KONST VARVTAL 4 0 ... 18000 rpm 155 41205 1=1rpm
12.06 KONST VARVTAL 5 0 ... 18000 rpm 156 41206 1=1rpm
12.07 KONST VARVTAL 6 0 ... 18000 rpm 157 41207 1=1rpm
12.08 KONST VARVTAL 7 0 ... 18000 rpm 158 41208 1=1rpm
12.09 KONST VARVTAL 8 0 ... 18000 rpm 159 41209 1=1rpm
12.10 KONST VARVTAL 9 0 ... 18000 rpm 160 41210 1=1rpm
12.11 KONST VARVTAL 10 0 ... 18000 rpm 161 41211 1=1rpm
12.12 KONST VARVTAL 11 0... 18000 rpm 162 41212 1=1rpm
12.13 KONST VARVTAL 12 0 ... 18000 rpm 163 41213 1=1rpm
12.14 KONST VARVTAL 13 0 ... 18000 rpm 164 41214 1=1rpm
12.15 KONST VARVTAL 14 0 ... 18000 rpm 165 41215 1=1rpm
12.16 KONST VARVTAL 15 -18000 ... 18000 rpm 166 41216 1=1rpm
13 ANALOGA INGANGAR

13.01 MINIMUM Al1 (1)0V; (2) 2 V; (3) AVLAST; (4) AVLAS 176 41301 Se “Méjliga instllningar”
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Bilaga A — Komplett parameterlista

Parameter

Méjliga instéllningar
() = faltbussekvivalent

PROFIBUS
Par No.
(Lagg till 4000
i FMS-lage)

Modbus
Par No.

Skalning fér faltbuss

13.02 MAXIMUM Al (1) 10 V; (2) AVLAST; (3) AVLAS 177 41302 Se “Mojliga instaliningar”
13.03 SKALNING Al1 0 .. 100 % 178 41303 Se “Méjliga installningar”
13.04 FILTER Al 0,00s..10,00 s 179 41304 0 = 0%, 10000 = 100%
13.05 INVERTERING Al (0) NEJ; (1) JA 180 41305 Se “Mojliga installningar”
13.06 MINIMUM AI2 (1) 0. mA; (2) 4 mA; (3) AVLAST; (4) 181 41306 Se “Mojliga instaliningar”

AVLAS
13.07 MAXIMUM Al2 (1) 20 mA; (2) AVLAST; (3) AVLAS 182 41307 Se “Mojliga installningar”
13.08 SKALNING Al2 0..100 % 183 41308 0 = 0%, 10000 = 100%
13.09 FILTER AI2 0,00s..10,00 s 184 41309 0=0s,1000=10s
13.10 INVERTERING Al2 (0) NEJ; (65535) JA 185 41310 Se “Mojliga installningar”
13.11 MINIMUM AI3 (1) 0 mA; (2) 4 mA; (3) AVLAST; (4) 186 41311 Se “Mojliga instaliningar”

AVLAS
13.12 MAXIMUM AI3 (1) 20 mA; (2) AVLAST; (3) AVLAS 187 41312 Se “Mojliga instaliningar”
13.13 SKALNING AI3 0..100 % 188 41313 0 = 0%, 10000 = 100%
13.14 FILTER AI3 0,00s..10,00 s 189 41314 0=0s,1000=10s
13.15 INVERTERING AI3 (0) NEJ; (65535) JA 190 41315 Se “Mojliga installningar”
14 RELAUTGANGAR
14.01 RELA RO1 UTGANG Relautgangar 1, 2 & 3: (1) EJ VALD; (2) 201 41401 Se “Mojliga installningar”

- - DRIFTKLAR; (3) DRIFT; (4) FEL; (5) o

14.02 RELA RO2 UTGANG FEL(-1); (6) FEL(RST); (7) FASTL VARN; 202 41402 Se “Méjliga installningar’
14.03 RELA RO3 UTGANG (8) FASTL FEL; (9) MOT OVL VARN; (10) | 203 41403 Se “Méjliga installningar”

MOT OVL FEL; (11) ACS TEMP VAR;

(12) ACS TEMP FEL; (13) FEL/VARN;

(14) VARNING; (15) BACKRIKTN; (16)

EXT STYRN; (17) REF 2 VALD; (18

KONST VARVT; (19) OVERSP; (20)

UNDERSP; (21) VARVT1 GRANS; (22)

VARVT2 GRANS; (23) STROMGRANS;

(24) REF1 GRANS; (25) REF2 GRANS;

(26) MOM1 GRANS; (27) MOM2 GRANS;

(28) STARTAD; (29) BORTF REF; (30)

VID REFERENS ) .

Relautgangar 1 & 2: (31) ARV1 GRANS;

(32) ARV2 GRANS

Relautgang 3: (31) MOT MAGNETIS; (32)

EGET 2 VALD
15 ANALOGA UTGANGAR
15.01 ANALOG UTGANG 1 (1) EJ VALD; (2) HASTIGHET; (3) VARV- | 226 41501 Se “Mojliga instaliningar”

TAL; (4) FREKVENS; (5) STROM; (6)

MOMENT; (7) EFFEKT; (8) M-LEDSSP;

(9) UTSPANNING; (10) APPL UTG; (11)

REFERENS; (12) REGL AVVIK; (13)

ARVARDE1; (14) ARVARDEZ; (15)

KOMM.MODUL
15.02 INVERTERING AO1 (0) NEJ; (65535) JA 227 41502 Se “Mojliga instaliningar”
15.03 MINIMUM AO1 (1) 0mA; (2) 4 mA 228 41503 Se “Mdjliga installningar”
15.04 FILTER AO1 0,00s..10,00 s 229 41504 0=0s,1000=10s
15.05 SKALNING AO1 10 % ... 1000 % 230 41505 100=10%, 10000=100%
15.06 ANALOG UTGANG 2 (1) EJ VALD; (2) HASTIGHET; (3) VARV- | 231 41506 Se “Mojliga instaliningar”

TAL; (4) FREKVENS; (5) STROM; (6)

MOMENT; (7) EFFEKT; (8) M-LEDSSP;

(9) UTSPANNING; (10) APPL UTG; (11)

REFERENS; (12) REGL AVVIK; (13)

ARVARDE1; (14) ARVARDE2
15.07 INVERTERING AO2 (0) NEJ; (65535) JA 232 41507 Se “Mojliga installningar”
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I 2,83 o,
Parameter '(\;'Z"fg:)::;z?&?\:ggx cE> é ié § é Skalning for faltbuss
e
15.08 MINIMUM AO2 (1) 0 mA; (2) 4 mA 233 41508 Se “Méjliga installningar”
15.09 FILTER AO2 0,00s...10,00 s 234 41509 0=0s,1000=10s
15.10 SKALNING AO2 10 % ... 1000 % 235 41510 100=10%, 10000=100%
16 SYSTEM STYRNING
16.01 DRIFTFRIGIVNING (1) JA; (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) DI4; 251 41601 Se “Mdjliga installningar”
(6) DI5; (7) DI6
16.02 PARAMETERLAS (0) OPPET; (65535) LAST 252 41602 Se “Méjliga installningar”
16.03 KOD FOR PAR LAS 0...30000 253 41603
16.04 VAL FELKVITTERING (1) EJ VALD; (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) 254 41604 Se “Méjliga instaliningar”
DI4; (6) DI5; (7) DI6; (8) VID STOPP
16.05 EGET MAKRO VIA 10 (1) EJ VALD; (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) 255 41605 Se “Méjliga instaliningar”
Dl4; (6) DI5; (7) DI6
16.06 LOKAL LASN (0) FRAN; (65535) TILL 256 41606 Se “Méjliga instaliningar”
16.07 PARAM BACKUP (0) KLART; (1) SPARA 257 41607 Se “Mdjliga installningar”
20 GRANSER
20.01 MIN VARVTAL -18000/(antal polpar) rpm...3000/(antal 351 42001 1=1rpm
polpar) rpm
20.02 MAX VARVTAL -3000/(antal polpar)...18000/(antal polpar) 352 42002 1=1rpm
rpm
20.03 MAX STROM 0,0 % lyg ... 200,0 % g 353 42003 0 = 0%, 20000 = 200%
20.04 MAX MOMENT 0,0 %...300,0 % 354 42004 100=1%
20.05 OVERSP REGL (1) TILL; (0) FRAN 355 42005 Se “Méjliga installningar”
20.06 UNDERSP REGL (1) TILL; (0) FRAN 356 42006 Se “Méjliga instaliningar”
20.07 MIN FREKVENS 300,00...50 Hz. Visas endast dad SKALAR | 357 42007 -30000 = 300 Hz,
styrning ar vald. 5000 = 50 Hz
20.08 MAX FREKVENS -50 Hz...300 Hz Visas endast dad SKALAR | 358 42008 -5000 = 50 Hz
styrning ar vald. 30000 = 300 Hz,
20.09 VAL AV MIN MOMENT -MAX MOMENT; AVL MIN MOM 359 42009 Se “Méjliga instaliningar”
20.10 AVL MIN MOM -300.0...0.0 % 360 42106 10=1%
21 START/STOPP
21.01 START FUNKTION (1) AUTO; (2) DC MAGN; (3) KONST DC 376 42101 Se “Méjliga instaliningar”
MAGN
21.02 KONST MAGN TID 30,0 ms...10000,0 ms 377 42102 1=1ms
21.03 STOPP FUNKTION (1) UTRULLNING; (2) RAMP 378 42103 Se “Mdjliga installningar”
21.04 DC FASTHALLN (0) FRAN; (65535) TILL 379 42104 Se “Méjliga instaliningar”
21.05 DC FASTHALLN VARVTAL 0 rpm...3000 rpm 380 42105 1=1rpm
21.06 DC FASTHALLNING STROM 0 %...100 % 381 42106 1=1%
22 ACCEL/RETARD
22.01 VAL AV ACC/RET 1/2 (1) ACC/RET 1; (2) ACC/RET 2; (3) DI1; 401 42201 Se “Mdjliga installningar”
(4) DI12; (5) DI3; (6) DI4; (7) DI5; (8) DI6
22.02 ACCELTID 1 0,00 s ... 1800,00 s 402 42202 0=0s,18000=1800s
22.03 RETARD TID 1 0,00 s ... 1800,00 s 403 42203 0=0s,18000=1800s
22.04 ACCELTID 2 0,00 s ... 1800,00 s 404 42204 0=0s,18000=1800s
22.05 RETARD TID 2 0,00 s ... 1800,00 s 405 42205 0=0s,18000=1800s
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Méjliga instéllningar

PROFIBUS
Par No.
(Lagg till 4000
i FMS-lage)

Modbus
Par No.

Parameter () = faltbussekvivalent Skalning fér faltbuss

22.06 ACC/RET RAMP FORM 0.00 s ... 1000.00 s 406 42206 100=1s

22.07 NODSTOPP RAMP TID 0,00 s ... 2000,00 s 407 42207 1001s

23 VARVT REGULATOR

23.01 REL FORST 0,0...100,0 426 42301 0 =0, 10000 = 100

23.02 INTEGRATIONSTID 0,015...999,98 s 427 42302 1000=1s

23.03 DERIVERINGSTID 0,0 ms ... 9999,8 ms 428 42303 1=1ms

23.04 ACC KOMPENSERING 0,00s ...100,00 s 429 42304 0=0s, 1000 =100 s

23.05 EFTERSLAPN FORST 0,0 % ... 400,0 % 430 42305 1=1%

23.06 SJALVINSTALLNING (0) NEJ; (65535) JA 431 42306 Se “Méjliga instaliningar”

24 MOMENTREGULATOR (Visas endast da 99.02 TILLAMPNINGS-
MAKRO = M-REGL)

24.01 MOMENTRAMP UPP 0,00s...120,00 s 451 42401 0=0s,100=10s

24.02 MOMENTRAMP NER 0,00s...120,00 s 452 42402 0=0s,100=10s

25 KRITISKA VARVTAL

25.01 VAL KRIT VARVTAL (0) FRAN; (65535) TILL 476 42501 Se “Méjliga instaliningar”

25.02 KRIT VARVTAL 1 LAG 0 rpm ... 18000 rpm 477 42502 1=1rpm

25.03 KRIT VARVTAL 1 HOG 0 rpm ... 18000 rpm 478 42503 1=1rpm

25.04 KRIT VARVTAL 2 LAG 0 rpm ... 18000 rpm 479 42504 1=1rpm

25.05 KRIT VARVTAL 2 HOG 0 rpm ... 18000 rpm 480 42505 1=1rpm

25.06 KRIT VARVTAL 3 LAG 0 rpm ... 18000 rpm 481 42506 1=1rpm

25.07 KRIT VARVTAL 3 HOG 0 rpm ... 18000 rpm 482 42507 1=1rpm

26 MOTOR STYRNING

26.01 FLODESOPTIMERING (0) NEJ; (65535) JA 501 42601 Se “Méjliga instaliningar”

26.02 FLODESBROMSNING (0) NEJ; (65535) JA 502 42602 Se “Méjliga instaliningar”

26.03 IR-KOMPENSERING 0% ... 30 % (visas endast da SKALAR 503 42603 100=1%
styrning ar vald)

30 FELFUNKTIONER

30.01 Al<MIN FUNKTION (1) FEL; (2) NEJ; (3) KNST VARV 15; (4) 601 43001 Se “Méjliga installningar”
SEN VARVT

30.02 PANEL BORTFALL (1) FEL; (2) KNST VARV 15; (3) SEN 602 43002 Se “Méjliga installningar”
VARVT

30.03 EXTERNT FEL (1) EJ VALD; (2) DI1; (3) DI2; (4) DI3; (5) 603 43003 Se “Mojliga instaliningar”
Dl4; (6) DI5; (7) DI6

30.04 MOTOR OVERLAST (1) FEL; (2) VARNING; (3) NEJ 604 43004 Se “Méjliga instaliningar”

30.05 MOTOR OVERL TYP (1) DTC; (2) EGENDEF; (3) TERMISTOR | 605 43005 Se “Méjliga instaliningar”

30.06 MOTOR TERM TID 256,05 ...9999,8 s 606 43006 1=1s

30.07 MOTOR BEL KURVA 50,0 % ... 150,0 % 607 43007 1=1%

30.08 NOLLVARV BEL 25,0 % ... 150,0 % 608 43008 1=1%

30.09 BRYTPUNKT 1,0 Hz ... 300,0 Hz 609 43009 100 = 1, 30000 = 300 Hz
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e %d%% 8o
Parameter ?;Igllfg?b:;ssflz\l:\;:gi; cE> é ié § é Skalning for faltbuss
8T | =
30.10 FASTLASN FUNKTION (1) FEL; (2) VARNING; (3) NEJ 610 43010 Se “Méjliga installningar”
30.11 FASTLASN FREKV 0,5Hz ... 50,0 Hz 611 43011 5H0 =0,5 Hz, 5000 = 50
Z
30.12 FASTLASN TID 10,00 s ... 400,00 s 612 43012 1=1s
30.13 LAG LAST FUNKTION (1) NEJ; (2) VARNING; (3) FEL 613 43013 Se “Méjliga installningar”
30.14 LAG LAST TID 0,0s..600,0s 614 43014 1=1s
30.15 LAG LAST KURVA 1..5 615 43015 Se “Méjliga instéallningar”
30.16 MOTOR FASBORTF (0) NEJ; (65535) FEL 616 43016 Se “Méjliga installningar”
30.17 JORDFEL (0) VARNING; (65535) FEL 617 43017 Se “Méjliga installningar”
30.18 KOMM MOD FEL FUNK (1) FEL; (2) NEJ; (3) KNST VARYV; (4) 618 43018 Se “Méjliga installningar”
SEN VARVT
30.19 MAIN REF DS T-OUT 0,1..60s 619 43019 10=0,1s,6000=60s
30.20 KOMM FEL RO/AO (1) NOLL; (2) SEN VARDE 620 43020 Se “Méjliga installningar”
30.21 AUX DSET TIME-OUT 0.1...60.0 s 621 43021 10=0,1s,6000=60s
31 AUTOM KVITTERING
31.01 ANTAL FORSOK 0..5 626 43101
31.02 FORSOKSTID 1,0s..180,0s 627 43102 100=1s, 18000 =180 s
31.03 FORDROJNING 00s..30s 628 43103 0=0s,300=3s
31.04 OVERSTROM (0) NEJ; (65535) JA 629 43104 Se “Méjliga installningar”
31.05 OVERSPANNING (0) NEJ; (65535) JA 630 43105 Se “Méjliga installningar”
31.06 UNDERSPANNING (0) NEJ; (65535) JA 631 43106 Se “Méjliga installningar”
31.07 Al SIGNAL<MIN (0) NEJ; (65535) JA 632 43107 Se “Méjliga installningar”
32 OVERVAKNING
32.01 VARVT1 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 651 43201 Se “Méjliga installningar”
GRANS; (4) ABS LAG GRANS
32.02 VARVT1 GRANS - 18000 rpm ... 18000 rpm 652 43202 1=1rpm
32.03 VARVT2 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 653 43203 Se “Méjliga installningar”
GRANS; (4) ABS LAG GRANS
32.04 VARVT2 GRANS - 18000 rpm ... 18000 rpm 654 43204 1=1rpm
32.05 STROM FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 655 43205 Se “Méjliga installningar”
GRANS
32.06 STROM GRANS 0..1000 A 656 43206 1=1A
32.07 MOMENT 1 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 657 43207 Se “Méjliga installningar”
GRANS
32.08 MOMENT 1 GRANS -400 % ... 400 % 658 43208 10=1%
32.09 MOMENT 2 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 659 43209 Se “Médjliga installningar”
GRANS
32.10 MOMENT 2 GRANS -400 % ... 400 % 660 43210 10=1%
32.11 REF1 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 661 43211 Se “Médjliga installningar”
GRANS
32.12 REF1 GRANS 0 rpm ... 18000 rpm 662 43212 1=1rpm
32.13 REF2 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 663 43213 Se “Médjliga installningar”
GRANS
32.14 REF2 GRANS 0% ...500 % 664 43214 10=1%
32.15 ARV1 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 665 43215 Se “Médjliga installningar”
GRANS
32.16 ARV1 GRANS 0% ...200 % 666 43216 0=0%,10=1%
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Parameter Molllga installningar <= & 8= Skalning fér faltbuss
() = faltbussekvivalent oS os oG
xo oOF so
o S=
32.17 ARV2 FUNKTION (1) NEJ; (2) LAG GRANS; (3) HOG 667 43217 Se “Méjliga installningar”
GRANS
32.18 ARV2 GRANS 0% ... 200 % 668 43218 0=0%,10=1%
33 INFORMATION
33.01 PROGR VERS (Version av ACS 600 systemprogramvara) | 676 43301
33.02 APPL PROGR VERS (Version av ACS 600 tillampningspro- 677 43302
gramvara)
33.03 TEST DATUM (Datum fér fabrikstest) 678 43303
34 PROCESS HASTIGHET
34.01 SKALNING 1...100000 701 43401 1=1
34.02 ENHET (1) NEJ; (2) rpm; (3) %; (4) m/s 702 43402 Se “Méjliga installningar”
40 PID REGULATOR (Visas endast om 99.02 TILLAMPNINGS-
MAKRO = PID-REGL)
40.01 PID FORST 0,1..100,0 851 44001 10=0,1, 10000 = 100
40.02 PID INTEGR TID 0,02s ... 320,00 s 852 44002 2=0,02, 32000 = 320 s
40.03 PID DERIV TID 0,00s..10,00s 853 44003 100=1s
40.04 PID DERIV FILTER 0,04s..10,00 s 854 44004 4=0,04s,1000=10s
40.05 REGL AVVIK INV (0) NEJ; (65535) JA 855 44005 Se “Méjliga installningar”
40.06 VAL AV ARVARDE 1) AF{V_]; 2 AF{V__1 -ARV__2; 3) R 856 44006 Se “Méjliga installningar”
ARV1+ARV2; (4) ARV1*ARV2; (5) ARV1/
ARV2; (6) MIN(A1,A2); (7) MAX(A1,A2);
(8) kvr(A1-A2); (9) kvA1+kvA2
40.07 ARV1 INGANG (1) Al1; (2) AI2; (3) AI3 857 44007 Se “Méjliga instéllningar”
40.08 ARV2 INGANG (1) Al1; (2) AI2; (3) AI3 858 44008 Se “Méjliga installningar”
40.09 ARV1 MINIMUM -1000 % ... 1000 % 859 44009 -10000 = -1000 %,
- o
40.10 ARV1 MAXIMUM -1000 % ... 1000 % 860 44010 10000 =1000 %
40.11 ARV2 MINIMUM -1000 % ... 1000 % 861 44011
40.12 ARV2 MAXIMUM -1000 % ... 1000 % 862 44012
50 PULSGIVARE Synlig endast om 98.01 PULSGIVARMO- 1001 ... 45001
DUL ér ettstalld.
50.01 PULSANTAL 0 ... 29999 (tillatna: 128; 256; ...; 4096 1001 4500q 1=1ppr
50.02 VARVT MATMETOD (1)A-"BRIKTN; (2)A--;(3)A--B 1002 45002 Se “Méjliga installningar”
RIKTN; (4) A--B --
50.03 PULSGIV FEL (1) VARNING; (2) FEL 1003 45003 Se “Méjliga installningar”
50.04 OVERVAKN TID 5 ... 50000 ms 1004 45004 1=1ms
50.05 PULSGIV KANAL (1) KANAL 1; (2) KANAL 2 1005 45005 Se “Méjliga installningar”
50.06 VAL AV VARVTAL ATERF (0) INTERNAL; (65535) ENCODER 1006 45006 Se “Méjliga installningar”
51 KOMM MODUL Synlig endast om 98.02 KOMM MODUL 1026 ... 45101
ar ettstalld. Se handboken om enheten
52 STANDARD MODBUS
52.01 STATION NUMBER 1...247 1051 45201 Se “Méjliga installningar”
52.02 BAUDRATE (1) 600; (2) 1200; (3) 2400; (4) 4800; 1052 45202 Se “Méjliga installningar”

(5) 9600; (6) 19200
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() = faltbussekvivalent oS os oG
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o S=
52.03 PARITY (1) NONE1STOPBIT; 1053 45203 Se “Méjliga installningar”
(2) NONE2STOPBIT; (3) ODD; (4) EVEN
70 DDCS CONTROL
70.01 KANAL 0 ADRESS 1..125 1375 47001 Se “Méjliga instéallningar”
70.02 KANAL 3 ADRESS 1..254 1376 47002 Se “Méjliga instéallningar”
70.03 CH1 BAUDRATE (0) 8 Mbit; (1) 4 Mbit; (2) 2 Mbit; (3) 1 Mbit | 1377 47003 Se “Méjliga installningar”
90 D SET REC ADDR Synlig endast om 98.02 KOMM MODUL
ar ettstalld.
90.1 D SET 3 VAL 1 0 ... 8999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1735 49001 Se “Méjliga instéllningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
90.02 D SET 3 VAL 2 0 ... 8999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1736 49002 Se “Méjliga instéllningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
90.03D SET 3 VAL 3 0 ... 8999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1737 49003 Se “Méjliga instéallningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
90.04 MAIN DS SOURCE 1...125 1738 49004 Se “Méjliga instéllningar”
90.05 AUX DS SOURCE 1...125 1739 49005 Se “Méjliga instéallningar”
92 D SET TR ADDR Synlig endast om 98.02 KOMM MODUL
ar ettstalld.
92.01 Main DS Status Word Fast instéllt pa 302. Ej synlig 1771 49201 Se “Méjliga instéallningar”
92.02 MAIN DS ACT1 0...9999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1772 49202 Se “Méjliga instéllningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
92.03 MAIN DS ACT2 0...9999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1773 49203 Se “Méjliga instéallningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
92.04 MAIN DS ACT3 0...9999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1774 49204 Se “Méjliga installningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
92.05 MAIN DS ACT4 0...9999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1775 49205 Se “Méjliga instéllningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
92.06 MAIN DS ACT5 0...9999. Format: (X)XYY dar (X)X = 1776 49206 Se “Méjliga instéallningar”
parametergrupp och YY = parameterindex
96 EXTERNAL AO Synlig endast om 98.06 Al/O EXT
MODUL ér installd pa UNIPOLAR PRG
eller BIPOLAR PRG)
96.01 EXT AO1 (1) EJ VALD; (2) HASTIGHET; (3) 1843 49601 Se “Méjliga instéallningar”
VARVTAL; (4) FREVENS;
(5) STROM; (6) MOMENT; (7) EFEKT; (8)
M-LEDSSP; (9) UTSPANNING; (10)
APPL UTGANG; (11) REFERENS;
(12) REGL AVVIK; (13) ARVARDE 1; (14)
ARVARDE 2; (15) KOMM. MODUL
96.02 INVERT EXT AO1 (0) NEJ; (65535) JA 1844 49602 Se “Méjliga instéllningar”
96.03 MINIMUM EXT AO1 (1) 0 mA; (2) 4 mA; (3) 10mA 1845 49603 Se “Méjliga instéllningar”
96.04 FILTER EXT AO1 0.00s...10.00 s 1846 49604 0=0s
1000=10s
96.05 SCALE EXT AO1 10 % ... 1000 % 1847 49605 100 =10 %

10000 = 1000 %
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96.06 EXT AO2 (1) EJ VALD; (2) HASTIGHET; (3) 1848 49606 Se “Mojliga instaliningar”
VARVTAL; (4) FREKVENS;
(5) STROM; (6) MOMENT; (7) EFFEKT;
(8) M-LEDSSP; (9) OUTPUT VOLT; (10)
APPL UTG; (11) REFERENS;
(12) REGL AVVIK; (13) ARVARDE 1; (14)
ARVARDE 2; (15) KOMM. MODUL
96.07 INVERT EXT AO2 (0) NEJ; (65535) JA 1849 49607 Se “Mojliga instaliningar”
96.08 MINIMUM EXT AO2 (1) 0 mA; (2) 4 mA; (3) 10mA 1850 49608 Se “Mojliga installningar”
96.09 FILTER EXT AO2 0.00s...10.00 s 1851 49609 0=0s
1000=10s
96.10 SCALE EXT AO2 10 % ... 1000 % 1852 49610 100 =10 %
10000 = 1000 %
98 TILLVALSMODULER
98.01 PULSGIVARMODUL (0) NEJ; (65535) JA 1901 49801 Se “Mojliga installningar”
98.02 KOMM MODUL (1) NEJ; (2) FALTBUSS; (3) ADVANT; (4) 1902 49802 Se “Mojliga installningar”
STD MODBUS; (5) ANPASSAD
98.03 EXT DI/O MODUL 1 (0) NEJ; (65535) JA 1903 49803 Se “Mdjliga installningar”
98.04 EXT DI/O MODUL 2 (0) NEJ; (65535) JA 1904 49804 Se “Méjliga installningar”
98.05EXT DI/O MODUL 3 (0) NEJ; (65535) JA 1905 49805 Se “Méjliga installningar”
98.06 EXT Al/O MODUL (1) NEJ; (2) UNIPOLAR; (3) BIPOLAR; (4) 1906 49806 Se “Méjliga installningar”
UNIPOLAR PRG; (5) BIPOLAR PRG
98.07 KOMM PROFIL (0) ABB DRIVES; (65535) CSA2.8/3.0 1907 49807 Se “Méjliga instaliningar”
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Bilaga B — Grundinstallningar for tillampningsmakron

Tabellerna i denna bilaga listar samtliga férvalda grundinstéliningar fér
parametrar i de tilldmpningsmakron som medféljer ACS 600. Anvand

tabellerna som referens da du valjer och anpassar tillampningsmakron
fér din ACS 600-tillampning.

Tabell B-1 Standardinstéllningar fér parametrarna i ACS 600-systemets tillAmpningsmakron.

Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering rl\:cg’]r:i:; ss‘ta:/(rvrﬁ::]- insltségl‘larll‘:ng

DRIFTVARDEN | GRUPP 1 (TRE DRIFTVARDEN VISAS PA MANOVERENHETENS DISPLAY VID DRIFTVARDESVISNING)
FREKV FREKV VARVTAL VARVTAL FREKV
STROM STROM ARV 1 MOMENT STROM
EFFEKT STYRPLATS REGL AVV STYRPLATS EFFEKT

99 STARTPARAMETRAR

99.01 SPRAK SVENSKA SVENSKA SVENSKA SVENSKA SVENSKA

99.02 TILLAMPNINGSMAKRO FABRIK HAND/AUTO PID-REGL M-REGL SEKV STYRN

99.03 MAKRO ATERSTALLN NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ

99.04 MOTOR STYRMETOD DTC DTC DTC DTC DTC

99.04 MOTOR NOM SPANN oV oV oV oV oV

99.06 MOTOR NOM STROM 0,0A 00A 00A 0,0A 0,0A

99.07 MOTOR NOM FREKV 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz 50,0 Hz

99.08 MOTOR NOM VARVT 1rpm 1rpm 1rpm 1rpm 1rpm

99.09 MOTOR NOM EFFEKT 0,0 kW 0,0 kW 0,0 kW 0,0 kW 0,0 kW

99.10 MOTOR IDENTIFIER NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ

10 START/STOPP/ROT

10.01 EXT1 STRT/STP/ROT DI1,2 DI1,2 DI DI1,2 DI1,2

10.02 EXT2 STRT/STP/ROT EJ VALD DI6,5 DI6 DI1,2 EJ VALD

10.03 ROTATIONSRIKTNING FRAM VALD FRAM VALD VALD

11 VAL AV REFERENS

11.01 REF FRAN PANEL REF1 (rpm) REF1 (rpm) REF1 (rpm) REF1 (rpm) REF1 (rpm)

11.02 VAL EXT1/EXT2 EXT1 DI3 DI3 DI3 EXT1

11.03 EXT REF1 Al Al Al Al Al

11.04 EXT REF1 MIN 0 rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm

11.04 EXT REF1 MAX 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm

11.06 EXT REF2 PANEL Al2 Al Al2 Al

11.07 EXT REF2 MIN 0% 0% 0% 0% 0%

11.08 EXT REF2 MAX 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
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Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering xgr;:‘i:'; ss?:;:ﬁ?;' insltséiglfrll}ng
12 KONSTANT VARVTAL
12.01 VAL KONST VARVTAL DI5,6 DI4(VARVT4) DI4(VARVT4) DI4(VARVT4) DI4,5,6
12.02 KONST VARVTAL 1 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm
12.03 KONST VARVTAL 2 600 rpm 600 rpm 600 rpm 600 rpm 600 rpm
12.04 KONST VARVTAL 3 900 rpm 900 rpm 900 rpm 900 rpm 900 rpm
12.04 KONST VARVTAL 4 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 1200 rpm
12.06 KONST VARVTAL 5 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 1500 rpm
12.07 KONST VARVTAL 6 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 2400 rpm
12.08 KONST VARVTAL 7 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 3000 rpm
12.09 KONST VARVTAL 8 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
12.10 KONST VARVTAL 9 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
12.11 KONST VARVTAL 10 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
12.12 KONST VARVTAL 11 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
12.13 KONST VARVTAL 12 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
12.14 KONST VARVTAL 13 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm
12.15 KONST VARVTAL 14 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
12.16 KONST VARVTAL 15 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
13 ANALOGA INGANGAR
13.01 MINIMUM Al1 oV oV oV oV oV
13.02 MAXIMUM Al1 10V 10V 10V 10V 0V
13.03 SKALNING Al1 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
13.04 FILTER A1 0,10s 0,10 s 0,10 s 0,10s 0,10s
13.04 INVERTERING Al1 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
13.06 MINIMUM Al2 0mA 0mA 0mA 0mA 0mA
13.07 MAXIMUM AI2 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA
13.08 SKALNING Al2 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
13.09 FILTER Al2 0,10s 0,10 s 0,10 s 0,10s 0,10s
13.10 INVERTERING Al2 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
13.11 MINIMUM AI3 0mA 0mA 0mA 0mA 0mA
13.12 MAXIMUM AI3 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA
13.13 SKALNING AI3 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
13.14 FILTER AI3 0,10s 0,10 s 0,10 s 0,10s 0,10s
13.15 INVERTERING AI3 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
14 RELAUTGANGAR
14.01 RELA RO1 UTGANG DRIFTKLAR DRIFTKLAR DRIFTKLAR DRIFTKLAR DRIFTKLAR
14.02 RELA RO2 UTGANG DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT DRIFT
14.03 RELA RO3 UTGANG FEL(-1) FEL(-1) FEL(-1) FEL(-1) FEL(-1)
15 ANALOGA UTGANGAR
15.01 ANALOG UTGANG 1 VARVTAL VARVTAL VARVTAL VARVTAL VARVTAL
15.02 INVERTERING AO1 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
15.03 MINIMUM AO1 0mA 0mA 0mA 0mA 0mA
15.04 FILTER AO1 0,10s 0,10 s 0,10 s 0,10s 0,10s
15.04 SKALNING AO1 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
15.06 ANALOG UTGANG 2 STROM STROM STROM STROM STROM
15.07 INVERTERING AO2 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
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Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering r“:g?;:‘i?.'; ss‘ta:/(rvrﬁ::]- insltségl‘larll}ng
15.08 MINIMUM AO2 0 mA 0mA 0mA 0 mA 0mA
15.09 FILTER AO2 2,00s 2,00s 2,00s 2,00s 2,00s
15.10 SKALNING AO2 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
16 SYSTEM STYRNING
16.01 DRIFTFRIGIVNING JA JA DI5 Dl6 JA
16.02 PARAMETERLAS OPPET OPPET OPPET OPPET OPPET
16.03 KOD FOR PAR LAS 0 0 0 0 0
16.04 VAL FELKVITTERING EJ VALD EJ VALD EJ VALD EJ VALD EJ VALD
16.04 EGET MAKRO VIA IO EJ VALD EJ VALD EJ VALD EJ VALD EJ VALD
16.06 LOKAL LASN FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN
16.07 PARAM BACKUP KLART KLART KLART KLART KLART
20 GRANSER
20.01 MIN VARVTAL (beraknat) (beraknat) (beraknat) (beréknat) (beréknat)
20.02 MAX VARVTAL (beraknat) (beraknat) (beraknat) (beréknat) (beréknat)
20.03 MAX STROM 200,0 % Iy 200,0 % lpy 200,0 % lpy 200,0 % lpy 200,0 % lpy
20.04 MAX MOMENT 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 % 300,0 %
20.04 OVERSP REGL TILL TILL TILL TILL TILL
20.06 UNDERSP REGL TILL TILL TILL TILL TILL
20.07 MIN FREKVENS -50 Hz -50 Hz -50 Hz -50 Hz -50 Hz
20.08 MAX FREKVENS 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
20.09 VAL AV MIN MOMENT -MAX -MAX -MAX -MAX -MAX
MOMENT MOMENT MOMENT MOMENT MOMENT
20.10 AVL MIN MOM -300.0 % -300.0 % -300.0 % -300.0 % -300.0 %
21 START/STOPP
21.01 START FUNKTION AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO
21.02 KONST DCMAGN 300,0 ms 300,0 ms 300,0 ms 300,0 ms 300,0 ms
21.03 STOPP FUNKTION UTRULLNING UTRULLNING UTRULLNING UTRULLNING RAMP
21.04 DC FASTHALLNING FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN
21.04 DC FASTH VARVTAL 5rpm 5rpm 5rpm 5rpm 5rpm
21.06 DC FASTH STROM 30,0 % 30,0 % 30,0 % 30,0 % 30,0 %
22 ACCEL/RETARD
22.01 VAL AV ACC/RET 1/2 Dl4 ACC/RET 1 ACC/RET 1 DI5 DI3
22.02 ACCEL TID 1 3,00s 3,00 s 3,00 s 3,00 s 3,00 s
22.03 RETARD TID 1 3,00s 3,00 s 3,00 s 3,00 s 3,00 s
22.04 ACCEL TID 2 60,00 s 60,00 s 60,00 s 60,00 s 60,00 s
22.04 RETARD TID 2 60,00 s 60,00 s 60,00 s 60,00 s 60,00 s
22.06 ACC/RET RAMP FORM 0,00s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0,00 s
22.07 NODSTOPP RAMP TID 3,00 s 3,00 s 3,00 s 3,00 s 3,00 s
23 VARVT REGULATOR
23.01 REL FORST 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0
23.02 INTEGRATIONSTID 2,50s 2,50 s 2,50s 2,50 s 2,50s
23.03 DERIVERINGSTID 0,0 ms 0,0 ms 0,0 ms 0,0 ms 0,0 ms
23.04 ACC KOMPENSERING 0,00s 0,00 s 0,00 s 0,00 s 0.12s
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Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering r“:g?;:‘i:'; SS?IV(:II“I"I:ISQ- insltséglfrln}ng
23.04 EFTERSLAPN FORST 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
23.06 SJALVINSTALLNING NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
24 MOMENTREGULATOR
24.01 MOMENTRAMP UPP 0.00s
24.02 MOMENTRAMP NER 0.00 s
25 KRITISKA VARVTAL
25.01 VAL KRIT VARVTAL FRAN FRAN FRAN FRAN FRAN
25.02 KRIT VARVTAL 1 LAG 0rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm
25.03 KRIT VARVTAL 1 HOG 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
25.04 KRIT VARVTAL 2 LAG 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0rpm 0 rpm
25.04 KRIT VARVTAL 2 HOG 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
25.06 KRIT VARVTAL 3 LAG 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
25.07 KRIT VARVTAL 3 HOG 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
26 MOTOR STYRNING
26.01 FLODESOPTIMERING NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
26.02 FLODESBROMSNING JA JA JA JA JA
26.03 IR-KOMPENSERING 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 % 0,0 %
30 FELFUNKTIONER
30.01 Al<MIN FUNKTION FEL FEL FEL FEL FEL
30.02 PANEL BORTFALL FEL FEL FEL FEL FEL
30.03 EXTERNT FEL EJ VALD EJ VALD EJ VALD EJ VALD EJ VALD
30.04 MOT OVERLAST NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
30.04 MOTOR OVERL TYP pTC! pTC! pTC! pTC! pTC!
30.06 MOTOR TERM TID (beraknad) (beraknad) (beraknad) (beraknad) (beraknad)
30.07 MOTOR BEL KURVA 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 % 100,0 %
30.08 NOLLVARV BEL 74,0 % 74,0 % 74,0 % 74,0 % 74,0 %
30.09 BRYTPUNKT 45,0 Hz 45,0 Hz 45,0 Hz 45,0 Hz 45,0 Hz
30.10 FASTLASN FUNKTION FEL FEL FEL FEL FEL
30.11 FASTLASN FREKV 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz 20,0 Hz
30.12 FASTLASN TID 20,00 s 20,00 s 20,00 s 20,00 s 20,00 s
30.13 LAG LAST FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
30.14 LAG LAST TID 600,0 s 600,0 s 600,0 s 600,0 s 600,0 s
30.15 LAG LAST KURVA 1 1 1 1 1
30.16 MOTOR FASBORTF FEL FEL FEL FEL FEL
30.17 JORDFEL FEL FEL FEL FEL FEL
30.18 KOMM MOD FEL FUNK FEL FEL FEL FEL FEL
30.19 MAIN REF DS T-OUT 1,00s 1,00 s 1,00 s 1,00 s 1,00 s
30.20 KOMM FEL RO/AO NOLL NOLL NOLL NOLL NOLL
30.21 AUX REF DS T-OUT 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s
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Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering :\:.-Zr:ia; ss‘ta:/(rvrﬁ::j- insltséglfrln}ng
31 AUTOM KVITTERING
31.01 ANTAL FORSOK 0 0 0 0 0
31.02 FORSOKSTID 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s 30,0s
31.03 FORDROJNING 00s 00s 00s 00s 00s
31.04 OVERSTROM NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
31.04 OVERSPANNING NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
31.06 UNDERSPANNING NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
31.07 Al SIGNAL<MIN NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32 OVERVAKNING
32.01 VARVT1 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.02 VARVT1 GRANS 0 rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
32.03 VARVT2 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.04 VARVT2 GRANS 0 rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
32.04 STROM FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.06 STROM GRANS 0A 0A 0A 0A 0A
32.07 MOMENT 1 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.08 MOMENT 1 GRANS 0% 0% 0% 0% 0%
32.09 MOMENT 2 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.10 MOMENT 2 GRANS 0% 0% 0% 0% 0%
32.11 REF1 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.12 REF1 GRANS 0 rpm 0rpm 0rpm 0rpm 0rpm
32.13 REF2 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.14 REF2 GRANS 0% 0% 0% 0% 0%
32.15 ACT1 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.16 ACT1 GRANS 0% 0% 0% 0% 0%
32.17 ACT2 FUNKTION NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
32.18 ACT2 GRANS 0% 0% 0% 0% 0%
33 INFORMATION
33.01 PROGR VERS (Version) (Version) (Version) (Version) (Version)
33.02 APPL PROGR VERS (Version) (Version) (Version) (Version) (Version)
33.03 TEST DATUM (Datum) (Datum) (Datum) (Datum) (Datum)
34 PROCESS HASTIGHET
34.01 SKALNING 100 100 100 100 100
34.02 ENHET % % % % %
40 PID REGULATOR
40.01 PID FORST 1,0
40.02 PID INTEGR TID 60,00 s
40.03 PID DERIV TID 0,00 s
40.04 PID DERIV FILTER 1,00 s
40.04 REGL AVVIK INV NEJ
40.06 VAL AV ARVARDE ARV1
40.07 ARV1 INGANG Al2
40.08 ARV2 INGANG Al2
40.09 ARV1 MINIMUM 0%
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Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering :\:.-Zr:iz; ss?:;:ﬁ?.'z insltséglfrll}ng
40.10 ARV1 MAXIMUM 100 %
40.11 ARV2 MINIMUM 0%
40.12 ARV2 MAXIMUM 100 %
50 PULSGIVARE
50.01 PULSANTAL 2048 2048 2048 2048 2048
50.02 VARVT MATMETOD A--B-- A--B-- A--B-- A--B-- A--B--
50.03 PULSGIV FEL VARNING VARNING VARNING VARNING VARNING
50.04 OVERVAKN TID 1000 1000 1000 1000 1000
50.05 PULSGIV KANAL CH2 CH2 CH2 CH2 CH2
50.06 VAL AV VARVTAL ATERF INTERNAL INTERNAL INTERNAL INTERNAL INTERNAL
51 KOMM MODUL
52 STANDARD MODBUS
52.01 STATION NUMBER 1 1 1 1 1
52.02 BAUDRATE 9600 9600 9600 9600 9600
52.03 PARITY OoDbD OoDbD OoDbD OoDD OoDD
70 DDCS-STYRNING
70.01 KANAL 0 ADRESS 1 1 1 1 1
70.02 KANAL 3 ADRESS 1 1 1 1 1
70.03 CH1 BAUDRATE 2 Mbit 2 Mbit 2 Mbit 2 Mbit 2 Mbit
90 D SET REC ADDR
90.01 AUX DS REF3 0 0 0 0 0
90.02 AUX DS REF4 0 0 0 0 0
90.03 AUX DS REF5 0 0 0 0 0
90.04 MAIN DS SOURCE 1 1 1 1 1
90.05 AUX DS SOURCE 3 3 3 3 3
92 D SET TR ADDR
92.01 Main DS Status Word 302 302 302 302 302 Fast installt
92.02 MAIN DS ACT1 102 102 102 102 102
92.03 MAIN DS ACT2 105 105 105 105 105
92.04 AUX DS ACT3 305 305 305 305 305
92.04 AUX DS ACT4 308 308 308 308 308
92.06 AUX DS ACT5 306 306 306 306 306
96 EXTERNAL AO
96.01 EXT AO1 VARVTAL VARVTAL VARVTAL VARVTAL VARVTAL
96.02 INVERT EXT AO1 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
96.03 MINIMUM EXT AO1 0mA 0mA 0mA 0mA 0mA
96.04 FILTER EXT AO1 0.01s 0.01s 0.01s 0.01s 0.01s
96.05 SCALE EXT AO1 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
96.06 EXT AO2 STROM STROM STROM STROM STROM
96.07 INVERT EXT AO2 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
96.08 MINIMUM EXT AO2 0mA 0mA 0mA 0mA 0mA
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Parameter Fabrik Hand/Auto PID-reglering r“:g?;:‘i?.'; ss‘ta:/(rvrﬁ::]- insltségl‘larln}ng
96.09 FILTER EXT AO2 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s
96.10 SCALE EXT AO2 100 % 100 % 100 % 100 % 100 %
98 TILLVALSMODULER
98.01 PULSGIVARMODUL NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
98.02 KOMM MODUL NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
98.03 EXT DI/O MODUL 1 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
98.04 EXT DI/O MODUL 2 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
98.05 EXT DI/O MODUL 3 NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
98.06 EXT Al/O MODUL NEJ NEJ NEJ NEJ NEJ
98.07 KOMM PROFIL ABB DRIVES ABB DRIVES ABB DRIVES ABB DRIVES ABB DRIVES

1. Parameter 30.05 MOTOR OVERL TYP: Varianterna ACx 607-0400-3, -0490-3, -0490-6 och storre &r

installda p4 USER MODE.
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Bilaga C - Faltbusstyrning

Inledning ACS 600 kan anslutas till externa styrsystem, vanligtvis via en faltbuss
av nagot slag och en anpassningsmodul, som i sin tur ar ansluten till
CHO pa NDCO-kortet via en fiberoptisk lank, och/eller via ett Modbus/
RS 485-natverk anslutet till NIOC-01-kortet.

[ |
TSN sy
system
Fieldbus
Andra
enheter
— | CHO gz
(DDCS) L
Féaltbussanpassning
Féltbusstyrning
. x — RS-485
Signalkalla .
Namn pa urval: Oisolerad
KOMM.MODUL
eller KOMM. REF RS-485
Standard Modbus-lank
| | (Modbus RTU)

NBCI
m, & RS-232
Datafléde L e.g. PC Serial Port

~<&—— Styrord (Control Word (CW))—— NPCU

-&—— Referenser (REF1...REF5) ——

—— Statusord (Status Word (SW)) —
— Arvarden (Actual Values (ACT1-ACT5))—m

Parametrar, las- och skrivbegdran, svarsmeddelanden

Figur C-1 Principerna for féltbusstyrning

Drivsystemet kan stéllas in for att f4 all sin styrinformation via en falt-
busskanal. Alternativt kan styrningen férdelas mellan de tva faltbusska-
nalerna och andra tillgangliga styrplatser, t ex digitala och analoga
ingangar.
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Styrning via kanal
CHO pa NDCO-kortet

Instéllning av
faltbusskommunikation

DDCS-lankens fiberoptiska kanal, CHO, pa tillvalskortet NDCO
anvands for att ansluta omriktaren till en faltbusanpassningsmodul.
NDCO-kortet kan bestallas for fabriksinstallation eller som ett tillbehor
for installation i falt. Det installeras ocksa i fabrik om det behdvs for
nagon annan tillvalsfunktion.

Kanal CHO anvands ocksa for att ansluta omriktaren till ABB:s Advant
OCS styrsystem. Fran drivsystemets horisont liknar en sadan anslut-
ning den till en faltbussanpassningsmodul.

Innan omriktaren stalls in for faltbusstyrning maste anpassningsmodu-
len installeras hardvarumassigt enligt anvisningarna i frekvensomrikta-
rens hardvaruhandbok samt i handboken om modulen.

Kommunikationen mellan omriktaren och faltbussanpassningsmodulen
aktiveras sedan genom att man stéller in parameter 98.02 KOMM
MODUL pa lampligt satt. Efter det att kommunikationen har aktivierats
blir installningsparametrarna fér modulen i parametergrupp 51 tillgang-
liga. Dessa parametrar ar specifika for den aktuella anpassningsmodu-
len. Darfér hanvisas till handboken om den modulen vad géller t ex
mojliga installningar.

Tabell C- 1 Parametrar for instélining av kanal CHO for
faltbusskommunikation.

Parameter Méjliga instéllningar

Instéllningar fér

faltbusstyrning Funktion/Information

INITIERING AV KOMMUNIKATIONEN

98.02 KOMM MODUL NEJ; FALTBUSS; ADVANT; FALTBUSS Initierar kommunikationen mellan omriktaren

STD MODBUS; ANPASSAD och anpassningsmodulen. Aktiverar parame-

tergrupp 51.

98.07 KOMM PROFIL ABB DRIVES; ABB DRIVES Véljer kommunikationsprofil fér omriktaren.

CSA 2.8/3.0 Denna maste stimma med anpassningsmo-

dulen. Paverkar bada féltbusskanalerna dv s
bade CHO och Standard Modbus. Se avsnittet
Kommunikationsprofiler nedan.

KONFIGURERING AV ANPASSNINGSMODULEN (Beror pa modultypen. Se handboken for aktuell modul.)

51.01 (FALTBUSSPA-
RAMETER 1)

51.15 (FALTBUSSPA-

RAMETER 15)
Efter det att parametrarna i grupp 51 har stallts in maste de drivsys-
temstyrande parametrarna i Tabell C- 4 kontrolleras och vid behov &nd-
ras.
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Anslutning till
Advant Fieldbus 100

Optiska busskomponenter

Bilaga C — Faltbusstyrning

Anslutningen till Advant Fieldbus 100 liknar den mot andra faltbussar,
med undantag fér att minst en av de befintliga stationerna langs bus-
sen kan behdva kompletteras med anpassningsutrustning for att moj-
liggdra kontakt med drivsystemet. Parametergrupp 51 innehaller i detta
fall inga andringsbara parametrar. Féljande anpassningsmoduler erbju-
der mdjlighet till kommunikation med ACS 600-omriktare:

* CI810 Faltbussanpassningsmodul
Interface TB811 (5 MBaud) eller TB810 (10 MBAud) mot Optical
Module Bus erfordras.

¢ Advant Controller 70
Interface TB811 (5 MBaud) eller TB810 (10 MBAud) mot Optical
Module Bus erfordras.

e Advant Controller 80
Anslutning via Optical Module Bus: Interface TB811 (5 MBaud) eller
TB810 (10 MBAud) erfordras.
Anslutning via Drive Bus: Kan anslutas till NAMC-11-kortet med
hjalp av tillbehéret NDCO-01.

Nagot av ovanstaende granssnitt kan redan finnas langs bussen. |
annat fall behdvs en anpassningssats (NAFA-01) mot AF 100-bussen.
Denna sats innehaller en CI1810 faltbussanpassningsmodul, en TB811
Optical Module Bus Interface och en TC505 busskontakt. Mer informa-
tion om dessa komponenter finns i anvdndarhandboken om S800 1/O-
systemet, ID-nummer 3BSE 008 878, utgiven av ABB Automation Pro-
ducts AB.

Granssnittet TB811 for Optical Module Bus kan kommunicera med
hastigheten 5 MBaud medan TB810 klarar 10 MBaud. Samtliga grans-
snitt mot denna buss maste vara av samma typ eftersom ett 5 MBaud
gréanssnitt inte klarar hastigheten 10 MBaud. Det betyder att valet av
granssnitt bestdms av vilken utrustning som fér évrigt ar ansluten till
bussen.

TB811 ska anvédndas om drivsystemet ska anslutas till féljande utrust-
ning:

e Kortet NAMC-03 (anvénds ej tillsammans med standard
tilampningsprogram, version 5.2)

o Kortet NAMC-11 med kommunikationstillvalet NDCO-02
o Kortet NAMC-11 med kommunikationstillvalet NDCO-03
o Kortet NAMC-22

TB810 ska anvéndas om drivsystemet ska anslutas till féljande utrust-
ning:

e Kortet NAMC-11 med kommunikationstillvalet NDCO-01
o Kortet NAMC-21
* NDBU-85/95 férdelningsenheter for DDCS
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Aktiveri
kommunikat

ng av

Kommunikationen mellan omriktaren och faltbussmodulen aktiveras

ionen  genom att parameter 98.02 KOMM MODUL sétt till ADVANT.

Tabell C-2 Parametrar for instéllning av kanal CHO fér anslutning till
Advant Fieldbus 100.

Parameter

Méjliga instéllningar

Instéllningar for
féaltbusstyrning

Funktion/Information

INSTALLNING OCH AKTI

VERING AV KOMMUNIKATIONEN

98.02 KOMM MODUL NEJ; FALTBUSS; ADVANT Initierar kommunikationen mellan omriktaren
ADVANT; STD MODBUS, och féltbussmodulen via den fiberoptiska kana-
ANPASSAD len CHO. Overféringshastigheten ar 4 Mbit/s.

98.07 COMM PROFILE ABB DRIVES; ABB DRIVES Valjer den kommunikationsprofil som drivsyste-
CSA 2.8/3.0 met ska anvanda. Paverkar bada faltbusskana-

lerna, d v s bade CHO och Standard Modbus
Link. Se ocksd Kommunikationsprofiler nedan.

Anslutning till
Standard Modbus

Efter det att kommunikationen aktiverats enligt ovan maste faltbussmo-
dulen programmeras enligt géllande anvisningar och de drivsystempa-
verkande parametrarna i Tabell C- 4 kontrolleras och vid behov
justeras.

Vid anvanding av Optical Module Bus beréknas véardet fér parameter
70.01 KANAL 0 ADRESS utgaende fran vardet pa anslutningen POSI-
TION pa berért databaselement (i AC 80: DRISTD) pa féljande satt:

1. Multiplicera hundratalen av vardet pa POSITION med 16,
2. Lagg tio- och entalen av vardet pa POSITION till resultatet.

Till exempel: Om vardet pa POSITION i databaselementet DRISTID &r
110 (d v s den tionde omriktaren langs Optical Module Bus) ska para-
metern 70.01 stéllas in pa 16 x 1 + 10 = 26.

Vid anvandning av AC 80 och DriveBus &r omriktarna numrerade
1... 12 och adresserade med dessa stationsnummer. Stationsadres-
sen, som stalls in med parameter 70.01, ar relaterad till vardet pa
DRNR-anslutningen pa PC-elementet ACSRX.

Kontakterna X28 och X29 pa NIOC-01-kortet anvands for att ansluta
drivsystemet till standard Modbus-nat. L&nken kan anvandas for fjar-
styrning dar den avlagset belagna stationen agerar huvudstation och
drivsystemet fjarrterminal. Huvudstationen kan antingen anslutas
direkt eller via en NBCI-01 panelbussgranssnitt fér att uppna galvanisk
isolation samt parallell anslutning eller fjarranslutning av flera drivsys-
tem.

En RS 232-port (t ex en serieport pa en PC) kan anslutas till Standard
Modbus-lanken via en anslutningsenhet NPCU-01, som ger galvanisk
isolation och omvandling mellan protokollen RS 232 och RS 485.
(Observera att PC-verktyget DriveWindow Light endast kan anslutas till
mandverpanelkontakten pa NAMC-kortet.

Cc-4
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Kommunikationen via Standard Modbus-lanken aktiveras genom att

kommunikationen parameter 98.02 KOMM MODUL satt till STD MODBUS. Déarefter
maste parametrarna i Grupp 52 ses 6ver och vid behov andras. Se
nedanstdende tabell.
Tabell C- 3 Parametrar fér anslutning via Standard Modbus Link.
Parameter Moéjliga instéllningar Installningar for Funktion/Information

féaltbusstyrning

INSTALLNING OCH AKTIVERING AV KOMMUNIKATIONEN

98.02 KOMM MODUL NEJ; FALTBUSS; STD MODBUS Initierar kommunikationen mellan omriktaren
ADVANT; STD MODBUS; och huvudstationen i Modbus-néatet. Aktiverar
ANPASSAD parametergrupp 52.

98.07 COMM PROFILE ABB DRIVES; ABB DRIVES Valjer den kommunikationsprofil som drivsys-
CSA 2.8/3.0 temet ska anvanda. Paverkar bada faltbusska-

nalerna, d v s bade CHO och Std Modbus Link.
Se ocksa Kommunikationsprofiler nedan.

KOMMUNIKATIONSPARAMETRAR

52.01 STATION NUM-
BER

1...247

Anger omriktarens stationsnummer i Modbus-
nétet.

52.02 BAUDRATE

600; 1200; 2400; 4800;
9600

Overféringshastigheten i Modbus-nétet.

52.03 PARITY

ODD; EVEN;
NONE1STOPBIT;
NONE2STOPBIT

Paritetsinstéliningen f6r Modbus-natet.

Drivsystempaver-
kande parametrar

Efter det att kommunikationen aktiverats enligt ovan maste faltbussmo-
dulen programmeras enligt géllande anvisningar och de drivsystempa-
verkande parametrarna i Tabell C- 4 kontrolleras och vid behov
justeras.

Efter det att dnskade faltbusskanaler har stallts in bér de drivsystempa-
verkande parametrarna i nedanstaende tabell kontroLleras och vid
behov andras.

Kolumnen Instéllningar for faltbuss ger det varde som ska matas in
da antingen CHO eller Standard Modbus Link ar avsandare eller motta-
gare for aktuell signal. Kolumnen Beskrivning innehaller precis det, en
beskrivning av aktuell parameters funktion.

Signalvégarna och meddelandenas uppbyggnad beskrivs langre fram i
detta kapitel under rubriken Gréanssnitt fér faltbusstyrning. Mer infor-
mation om méjliga parameterinstallningar finns ocksa i kapitel 6.
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Tabell C- 4 Drivsystempaverkande parametrar som bdr kontrolleras och
vid behov a&ndras vid féaltbusstyrning.

Instéllningar fér

faltbusstyrning Funktion/Information

Parameter Méjliga instéllningar

VAL AV KALLA FOR STYRKOMMANDONA

10.01 EXT1 EJ VALD; DIf; ...; KOMM KOMM MODUL Aktiverar Styrordet (utom bit 11) nar EXT1 ar
STRT/STP/ROT MODUL vald som styrplats.
10.02 EXT2 EJ VALD; D1; ...; KOMM KOMM MODUL Aktiverar Styrordet (utom bit 11) nar EXT2 ar
STRT/STP/ROT MODUL vald som styrplats.
10.03 ROTATIONSRIKT- FRAM; BACK; VALD VALD Aktiverar rotationsriktningsstyrningen enligt
NING definitionen med parametrarna 10.01 och
10.02.
11.02 VAL EXT1/EXT2 DI1; ...; KOMM MODUL KOMM MODUL Gor det mojligt att vélja styrplats EXT1/EXT2
med bit 11 (EXT CTRL LOC) i Styrordet.
11.03 EXT REF1 PANEL; ...; KOMMREF; KOMMREF, KOMM- Faltbussreferens REF1 anvéands da EXT1 ar
KOMMREF+AI1; KOMM- REF+Al1, or vald som styrplats. Se avsnittet Referens
REF*AI1 KOMMREF*AI1 nedan fér information om tillgangliga alternativ.
11.06 EXT REF2 PANEL; ...; KOMMREF; KOMMREF, KOMM- Faltbussreferens REF2 anvéands d&a EXT2 ar
KOMMREF+AI1: KOMM- REF+Al1, or vald som styrplats. Se avsnittet Referens
REF*AI1 KOMMREF*AI1 nedan fér information om tillgangliga alternativ.

VAL AV UTSIGNALKALLA

14.01 RELA RO DRIFTKLAR; ...; KOMM KOMM MODUL Aktiverar relautgdng RO1 och styrning via falt-
UTGANG MODUL bussreferens REF3, bit 13.

14.02 RELA RO2 DRIFTKLAR; ...; KOMM KOMM MODUL Aktiverar relautgdng RO2 och styrning via falt-
UTGANG MODUL bussreferens REF3, bit 14.

14.03 RELA RO3 DRIFTKLAR; ...; KOMM KOMM MODUL Aktiverar relautgdng RO3 och styrning via falt-
UTGANG MODUL bussreferens REF3, bit 15.

15.01 ANALOG EJ VALD; HASTIGHET;... ; KOMM MODUL Skickar innehallet i faltbussreferens REF4 till
UTGANG1 KOMM MODUL analog utgang AO1. Skalning: 20000 =20 mA
15.06 ANALOG EJ VALD; HASTIGHET;... ; KOMM MODUL Skickar innehallet i faltbussreferens REF5 till
UTGANG2 KOMM MODUL analog utgang AO2. Skalning: 20000 =20 mA

INGANGAR FOR SYSTEMSTYRNING

16.01 DRIFTFRIGIV- JA; D1...DI6; KOMM MODUL KOMM MODUL Méjliggor driftfrigivning via Styrordet, bit 3.
NING

16.04 VAL FELKVITTE- EJ VALD; ...; KOMM MODUL KOMM MODUL Mojliggor felkvittering via Styrordet, bit 7.
RING

16.07 PARAM BACKUP KLART; SPARA Sparar aktuella parameterinstéliningar (inklu-

sive de som som gjorts via féltbussen) i per-
manent minne. Se Kapitel 6 — Parametrar.
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Parameter

Méjliga instéllningar

Instéllningar fér
féaltbusstyrning

Funktion/Information

KOMMUNIKATIONSFELD

IAGNOSTIK

30.18 KOMM MOD FEL
FUNK

NEJ; FEL; KONST VARV 15;
SEN VARVT

Bestdmmer vad som ska handa om/nér falt-
busskommunikationen avbryts.

OBS! Om kontakt eller ej finns bestdms
genom 6vervakning av huruvida Main and
Auxiliary Data Sets tas emot. Avséndarna defi-
nieras med parametrarna 90.04 och 90.05.

30.19 MAIN REF DS T-
ouT

0.1...60 s

Bestammer fordrojningen fran upptackt av
avbrott i mottagningen av Main Reference
Data Set tills atgard enligt 30.18 vidtas.

30.20 KOMM FEL RO/
AO

NOLL; SEN VARDE

Bestdmmer vad relautgangarna RO1...RO3
och de analoga utgangarna AO1...AO2 ska
sattas till vid forlust av Auxiliary Reference
Data Set.

30.21 AUX DSET TIME-
ouT

0.1...60 s

Bestammer fordrdjningen fran upptackt av
avbrott i mottagningen av Auxiliary Reference
Data Set tills atgard enligt 30.18 vidtas.

OBS! Denna 6vervakningsfunktion &r
avstangd om parametrarna 90.01, 90.02 och
90.03 ar instéllda pa 0.

VAL AV DESTINATION FOR REFERENSVARDEN VIA FALTBUSS (syns ej d& parametern 98.02 &r instéllt pA NEJ)

90.01 AUX DS REF3

0 ... 8999
Férinstéllning: 0 (Ingen)

Bestdmmer vilken parameter som ska ta emot
det varde som féltbussreferens REF3 innehal-
ler.

Format: xxyy, dar xx = parametergrupp (10 ...
89), yy = parameterindex. T ex 3001 = para-
meter 30.01.

90.02 AUX DS REF4

0 ... 8999
Férinstéllning: 0 (Ingen)

Bestdmmer vilken parameter som ska ta emot
det varde som féltbussreferens REF4 innehal-
ler.

Format: Se parameter 90.01.

90.03 AUX DS REF5

0...8999
Férinstéllning: 0 (Ingen)

Bestdmmer vilken parameter som ska ta emot
det varde som féltbussreferens REF5 innehal-
ler.

Format: Se parameter 90.01.

90.04 MAIN DS 0...255 1 eller 81 Om parametern 90.02 KOMM MODUL &r
SOURCE (1 = faltbussmodul [CHO]; installd pA ANPASSAD valjer denna parameter
81 = Standard Modbus Link) faltbusskanal som omriktaren ska ta emot
Férinstéllning: 1 Main Reference Data Set via (innehéallande
Styrordet samt faltbussreferenserna REF1 och
REF2).
90.05 AUX DS SRCE 0...255 3 eller 83 Om parametern 90.02 KOMM MODUL &r

(3 = faltbussmodul [CHOJ;
83 = Standard Modbus Link)
Férinstéllning: 3

instélld pA ANPASSAD vaéljer denna parameter
faltbusskanal som omriktaren ska ta emot

Auxiliary Reference Data Set via (innehallande
faltbussreferenserna REF3, REF4 och REF5).

Programmeringshandbok, ACS 600
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Bilaga C — Faltbusstyrning

Parameter

Méjliga instéllningar

Instéllningar fér

faltbusstyrning Funktion/Information

VAL AV ARVARDEN ATT SANDA VIA FALTBUSSEN (Syns ej d& parametern 98.02 ar installd pa NEJ

92.01 Main DS Status Fast instéllt pA 302 (dv s - Statusordet skickas som férsta ord i datasetet

Word arvéarde 3.02 HUVUDSTA- Main Actual Signal.
TUSORD).

92.02 MAIN DS ACT1 0...9999 - Bestdmmer vilket ar- eller parametervérde
Férinstéllning: 102 (dv s som ska skickas som andra dataord (ACT1) i
arvéarde 1.02 VARVTAL) datasetet Main Actual Signal.

Format: (x)xyy, dar (x)x = &rvéardes- eller
parametergrupp, yy = arvardes- eller parame-
terindex. T ex 103 = arvarde 1.03 FREKVENS,
2202 = parameter 22.02 ACCEL TID 1.

92.03 MAIN DS ACT2 0...9999 - Bestdmmer vilket ar- eller parametervéarde
Férinstéllning: 105 (d v s som ska skickas som tredje dataord (ACT2) i
arvarde 1.05 MOMENT) datasetet Main Actual Signal.

Format: Se parameter 92.02.

92.04 AUX DS ACT3 0...9999 - Bestdmmer vilket ar- eller parametervéarde
Férinstéllning: 305 (Actual som ska skickas som fjarde dataord (ACT3) i
Signal 3.05 FELORD 1) datasetet Auxiliary Actual Signal.

Format: Se parameter 92.02.

92.05 AUX DS ACT4 0...9999 - Bestdmmer vilket ar- eller parametervéarde
Férinstéllning: 308 (dv s som ska skickas som femte dataord (ACT4) i
arvéarde 3.08 LARMORD 1) datasetet Auxiliary Actual Signal.

Format: Se parameter 92.02.

92.06 AUX DS ACT4 0...9999 - Bestdmmer vilket ar- eller parametervérde
Férinstéllning: 306 (dv s som ska skickas som sjatte dataord (ACT5) i
arvérde 3.06 FELORD 2) datasetet Auxiliary Actual Signal.

Format: Se parameter 92.02.

Granssnittet for falt-
busstyrning

Kommunikationen mellan ett faltbussystem och omriktaren &r baserad
pa anvandningen av sa kallade Data Sets. Ett Data Set bestar av tre
16-bitars ord. Standard tillampningsprogram fér ACS 600 stodjer
anvandningen av fyra Data Sets, tva i vardera riktningen. ACS 600 har
lagringsplats for tva Data Sets for styrning och tva for statusindikering
per faltbusskanal (d v s for den fiberoptiska kanalen CHO och fér Stan-
dard Modbus Link), d v s totalt totalt fyra Data Sets for styrning och fyra
for statusindikering. Tva av de fyra inkommande datapaketen véljs med
parametern 98.02 KOMM MODUL, 90.04 MAIN REF DS SOURCE och
90.05 AUX REF DS SRCE. De valda datapaketen utgér Main Refe-
rence Data Set och Auxiliary Reference Data Set, som bada anvands
for att styra drivsystemet.

Den statusinformation som omriktaren sander véljs med parametrarna
92.01...92.03 (Main Actual Signal Data Set) och 92.04...92.06 (Auxili-
ary Actual Signal Data Set).

Uppdateringstiden fér Main Reference och Main Actual Signal Data
Sets ar 12 ms och for Auxiliary Reference och Auxiliary Actual Signal
Data Sets 100 ms.

Figurerna C-2 och C-3 visar signalvagarna vid féltbusstyrning.
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Bilaga C — Faltbusstyrning

Styr- och statusord  Styrord (CW) &r det huvudsakliga verktyget fér styrning av
drivsystemet via faltbussen. Det aktiveras nar aktuell styrplats (EXT1
eller EXT2, parametrarna 10.01 och 10.02) ar satt till KOMM MODUL.

Styrordet (visas i Tabell C- 5) sédnds av huvudstationen pa faltbussen till
omriktaren. Omriktaren reagerar pa kommandona sasom visas i Figur
C-4.

Statusorden innehaller tillstdndsinformation om drivsystemet som
sands till huvudstationen. Informationsinnehallet i dessa statusord, nar
kommunikationsprofilen ABB Drives géller, framgar av Tabell C-6.

Referenser Referenser (REF) &r 16-bitars ord som innehéller en teckenbit och ett
15-bitars heltal. Negativa referenser (t ex for rotation bakat) ar tvakom-
plementara till formatet, d v s de ar tvakomplementarer till motsvarande
positiva tal, om véardet fér parameter 10.01 EXT1 STRT/STP/ROT och
parameter10.02 EXT2 STRT/STP/ROT ar KOMM.MODUL.

Val av referenser via  Man véljer faltbussen som kélla fér referensvérden genom att parame-
faltbussen trarna 11.03 EXT REF1 respektive 11.06 EXT REF2 sétts till vardet
KOMM REF, KOMM REF+AI1 eller KOMM REF*AI1. De tva senare gor
det mojligt att korrigera faltbussreferensen med lampligt vérde pa ana-
log ingang Al1. Féljande figurer illustrerar denna kompensationsméjlig-
het.

Parameterinstall-

. Effekt av Al1 pa faltbussreferensen
ning

KOMM REF Ingen

KOMM REF+AI1

Korrektion av
faltbussreferens

A

(100 + 0.5 » (Par. 13.03))%

100%

(100 — 0.5 » (Par. 13.03))%

0 5V jov AN
inspanning
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Skalning av

faltbussreferensen

Parameterinstall-
ning

Effekt av Al1 pa faltbussreferensen

KOMM REF*Al1

Korrektion av
faltbussreferens

100%

50%

0%

5V jov Al
inspanning

Faltbussreferenserna REF1 och REF2, eventuellt korrigerade enligt
ovan, skalas pa det satt som beskrivs i nedanstaende tabell:

Tilldmp-
Ref. . Referens- . T
nr. ningsmakro typ Skaling Anmarkningar
(par. 99.02)
REF1 (Godtyckligt) Varvtal eller | 20000 = varde som definieras med Omrade: -32765 ... 32765.
frekvens parameter 11.05 Begransas ej av parametrarna 11.04/

11.05. (Den slutliga referensen
begrénsas av 20.01/20.02 (varvtal)
eller 20.07/20.08 (frekvens)).

REF2 FABRIK, Varvtal eller | 20000 = varde som definieras med Omrade: -32765 ... 32765.
HAND/AUTO, frekvens parameter 11.08 Begransas ej av parametrarna 11.07/
eller SEKV 11.08. (Den slutliga referensen
STYRN begrénsas av 20.01/20.02 (varvtal)

eller 20.07/20.08 (frekvens)).
M REGL eller Moment 10000 = vdrde som definieras med Omrade: -32765 ... 32765.
M/F (tillval) parameter 11.08 Begrénsas ej av parametrarna 11.07/
11.08. (Den slutliga referensen
begrénsas av 20.04).
PID REGL PID-referens | 10000 = vdrde som definieras med Omrade: -32765 ... 32765.
parameter 11.08 Begransas ej av parametrarna 11.07/
11.08.
Arvarden  Arvarden ar 16-bitars ord som innehaller information om valda aspek-

ter av omriktarens funktion. Vilka funktioner som ska évervakas
bestdms med parametrarna i Grupp 92. Skalningen av de heltal som
sands till huvudstationen som arvarden beror pa vilka funktioner det
géller. Se kolumnen Skalning for faltbuss i tabellerna i bilaga A.

Innehallet i Grupp 3, Arvarden, beskrivs i denna bilaga fran och med
Tabell C- 4. (Styr- och statusorden &r ocksa tillgangliga som &arvardena
3.01 respektive 3.02.)
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Adressering i Modbus- | minnet i huvudstationen i ett Modbus-nét har styrordet, statusordet,
nat referenserna och arvardena féljande adresser:

‘ Adress ‘ Innehall ‘ ‘ Adress ‘ Innehall
40001 Styrord 40004 Statusord
40002 REF1 40005 ACT1
40003 REF2 40006 ACT2
40007 REF3 40010 ACT3
40008 REF4 40011 ACT4
40009 REF5 40012 ACT5

Ytterligare information om hur man kan anvédnda Modbus tillsammans
med ACS 600 drivsystem finns i dokumentet NMBA-01, Installation
and Start-up Guide, ID-nr 3BAFY 58919772, som kan rekvireras fran
ABB Industry Oy, HelsingforsOvrig information i &mnet finns pa Modi-
cons webbplats: http://www.modicon.com.
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Kommunikationsprofi-  Standard tillampningsprogram 5.0 och senare stddjer kommunikations-
ler profilen ABB Drives, som standardiserar faltbussanvandningen fér driv-

system fran ABB. Denna profil &r baserad pa Profibus-protokollet och
tillhandahaller en mangd styr och indikeringsfunktioner, som Tabell C-
5 och Tabell C-6 samt Figur C-4 visar.
For att uppna bakatkompatibilitet med standard tillampningsprogram i
versionerna 2.8 eller 3.0 finns en kommunikationsprofil (CSA 2.8/3.0)
som kan véljas med parametern 98.07 COMM INTERFACE. Detta eli-
minerar behovet av att programmera om processtyrsystemet nar driv-
system med programversionerna 2.8 eller 3.0 byts ut.
Styr- och statusordens innehall fér kommunikationsprofil CSA 2.8/3.0
visas i tabellerna Tabell C-15 respektive Tabell C-16.
OBS! Valparametern fér kommunikationsprofil, 98.07 COMM PROF-
ILE, paverkar saval den fiberoptiska kanalen, CHO, som Standard
Modbus-lanken.
Tabell C- 5 Innehallet i styrordet Control Word (Arvardesignal 3.01) nar
kommunikationsprofilen ABB Drives géller. Den versala feta texten
hanfor sig till de tillstind som visas i Figur C-4.

Bit Namn V;: Tillstand/Beskrivning

0 ON 1 Enter READY TO OPERATE

OFF1 0 Emergency OFF, stop by the selected deceleration ramp (Group 22). Enter OFF1 ACTIVE;
proceed to READY TO SWITCH ON unless other interlocks (OFF2, OFF3) are active
1 OFF2 1 Continue operation (OFF2 inactive)
0 Emergency OFF, coast to stop.
Enter OFF2 ACTIVE; proceed to SWITCH-ON INHIBITED

2 OFF3 1 Continue operation (OFF3 inactive)

0 Emergency stop, stop according to fastest possible deceleration mode (limited by ACS 600
current limit). Enter OFF3 ACTIVE; proceed to SWITCH-ON INHIBITED. Warning: Ensure
motor and driven machine can be stopped using this stop mode.

3 START 1 Enter OPERATION ENABLED (Note that also the Run enable signal must be present on a
digital input — see Parameter 16.01)
0 Inhibit operation. Enter OPERATION INHIBITED
4 RAMP_OUT_ 1 Normal operation.
ZERO Enter RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT ENABLED
0 Force Ramp Function Generator output to zero.
Drive ramps to stop (current and DC voltage limits in force)
5 RAMP_HOLD 1 Enable ramp function.
Enter RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR ENABLED

0 Halt ramping (Ramp Function Generator output held)

C-14 Programmeringshandbok, ACS 600
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Bit Namn V;er' Tillstand/Beskrivning
6 RAMP_IN_ 1 Normal operation. Enter OPERATING
ZERO
0 Force Ramp Function Generator input to zero
7 RESET 0= Fault reset if an active fault exists. Enter SWITCH-ON INHIBITED
1
0 (Continue normal operation)
8 INCHING_1 1 Not in use.
1= Not in use.
0
9 INCHING_2 1 Not in use.
1= Not in use.
0
10 REMOTE_CMD 1 Fieldbus (DDCS) control enabled
0 Control Word <> 0 or Reference <> 0: Retain last Control Word and Reference
Control Word = 0 and Reference = 0: Fieldbus (DDCS) control enabled.
Reference and deceleration/acceleration ramp are locked.
11 EXT CTRL LOC 1 Select External Control Location 2 (EXT2). Effective if Par. 11.02 is set to COMM.MODULE
0 Select External Control Location 1 (EXT1). Effective if Par. 11.02 is set to COMM.MODULE
12...15 Reserverad
Tabell C-6 Innehallet i statusordet Status Word (Arvardesignal 3.02)
nar kommunikationsprofilen ABB Drives géller. Den versala feta texten
hanfor sig till de tillstind som visas i Figur C-4.
Bit Namn Vzrd Tillstand/Beskrivning
0 RDY_ON 1 READY TO SWITCH ON
0 NOT READY TO SWITCH ON
1 RDY_RUN 1 READY TO OPERATE
0 OFF1 ACTIVE
2 RDY_REF 1 OPERATION ENABLED
0
3 TRIPPED 1 FAULT
0 No fault
4 OFF_2_STA 1 OFF2 inactive
0 OFF2 ACTIVE
5 OFF_3_STA 1 OFF3 inactive
0 OFF3 ACTIVE
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Bit Namn Vird Tillstand/Beskrivning

6 SWC_ON_INHIB 1 SWITCH-ON INHIBITED
0

7 ALARM 1 Warning/Alarm
0 No Warning/Alarm

8 AT_SETPOINT 1 OPERATING. Actual value equals reference value (= is within tolerance limits)
0 Actual value differs from reference value (= is outside tolerance limits)

9 REMOTE 1 Drive control location: REMOTE
0 Drive control location: LOCAL

10 ABOVE_LIMIT 1 Actual frequency or speed value equals or is greater than supervision limit (Par. 32.03).

Valid in both rotation directions regardless of value of Par. 32.03

0 Actual frequency or speed value is within supervision limit

11 EXT CTRL LOC 1 External Control Location 2 (EXT2) selected
0 External Control Location 1 (EXT1) selected

12 EXT RUN ENA- 1 Run Enable signal received

BLE
0 No Run Enable received
13...14

15 1 Communication error detected by fieldbus adapter (on fibre-optic channel CHO)

0 Fieldbus adapter (CHO) communication OK
C-16 Programmeringshandbok, ACS 600
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| <
SWITCH-ON
MAINS OFF INHIBITED |}—— (SW Bit6=1) ACS 600
+ Power o '|' (oW Bito-0) Std. Application
> i )
NOT READY State Machine
ABCD TO SWITCH ON |—— (SW Bit0=0)
CW = Control Word
SW = Status Word
n = Speed

# (CW Bit3=0)

H (CW=xxxx x1xx xxxx x110)

—— (SW Bito=1)

RFG

| = Input Current
= Ramp Function Generator
f = Frequency

. (CW=xxxx x1xx xxxx x111)

READY TO
OPERATION SWITeR on
INHIBITED [ (SW Bit2=0)
operation
inhibited
S
Ll

from any state

+ OFF1 (CW Bit0=0)

OFF1 from any state from any state
ACTIVE I .
C (SW Bit1=0) Emergency Stop Emergency QFF A
(CW Bit3=1 OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit1=0)
n(H=0/1=0 - 251“1‘; OFF3 OFF2
B C vV ACTIVE |—— (sw Bits=0) | ACTIVE —— (sw Bit4=0)
n(f)=0/ 1=0
(CW Bit4=0)
> >
c D OPERATION
ENABLED | —— (sw Bite=1)
A

(CW Bit5=0) % }

READY TO
OPERATE

—— (SW Bit1=1)

E (CW=xxxx xTxx xxxx 1111

D
B

(CW Bit6=0)

and SW Bit12=1)

from any state

+ Fault

FAULT | (sw Bit3=1)

I + (CW Bit7=1)
>

RFG: OUTPUT
ENABLED

(CW=xxxx x1xx xxx1 1111)

(CW=xxxx x1xx xx11 1111)

RFG: ACCELERATOR

ENABLED

Cﬂ
(CW=xxxx x1xx x111 1111)

OPERATING

—<+—!

—— (SW Bit8=1)

Figur C-4 Driftlagen vid féltbusskommunikation f6r ACS 600 med standard tillampningsprogram och
kommunikationsprofilen ABB Drives.
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Tabell C- 7 Innehallet i hjalpstatusordet Auxiliary Status Word
(Arvardesignal 3.03).

Bit Namn Beskrivning

0 Reserverad

1 OUT OF WINDOW Varvtalsdifferensen utanfér aktuellt fénster 1)

2 Reserverad

3 MAGNETIZED Magnetiskt fléde har genererats i motorn

4 Reserverad

5 SYNC RDY Lagesgivaren &r synkroniserad

6 1 START NOT DONE Drivsystemet har inte startats efter &ndring av motor-

parametrarna i grupp 99

7 IDENTIF RUN DONE Identifieringskérning av motorn genomférd

8 STAR INHIBITION Forreglingen mot oavsiktlig start &r aktiv

9 LIMITING Regleringen vid gransvérde. Se Tabell C- 8 nedan.
10 TORQ CONTROL Drivsystemet i lage momentreglering '

1 ZERO SPEED

12 INTERNAL SPEED FB

13 M_F_COMM_ERR_ASW

14 Reserverad

15 Reserverad

1. Se Tillagg till programvaruhandbok: TillAmpningsmakrot Ledare/Féljare (3AFY
58962180).

Tabell C- 8 Innehallet i gransvardesordet Limit Word 1 (Arvardesignal

3.04).

Bit Namn Beskrivning

0 TORQ MOTOR LIM Igangdragningsgrans

1 SPD_TOR_MIN_LIM Minimigréns for momentet vid varvtalsreglering
2 SPD_TOR_MAX_LIM Maxgréns fér momentet vid varvtalsreglering
3 TORQ_USER_CUR_LIM Anvandardefinierad strémgréans

4 TORQ_INV_CUR_LIM Intern stromgréns

5 TORQ_MIN_LIM Anvéndardefinierad minimigrans féor momentet
6 TORQ_MAX_LIM Anvéndardefinierad maxgrans fé6r momentet

7 TREF_TORQ_MIN_LIM Minimigréns fér momentreferensen

8 TREF_TORQ_MAX_LIM Maxgréns for momentreferensen

9 FLUX_MIN_LIM Minimigréns for flodet

10 FREQ_MIN_LIMIT Minimigrans for varvtalet/frekvensen

1 FREQ_MAX_LIMIT Maxgrans for varvtalet/frekvensen
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Bit Namn Beskrivning

12 DC_UNDERVOLT Minimigréns for likspanning

13 DC_OVERVOLT Maxgrans for likspanning

14 TORQUE LIMIT Anvandardefinierat momentgransvéarde

15 FREQ_LIMIT Anvandardefinierad grans for varvtalet/frekvensen

Tabell C- 9 Innehallet i felordet Fault Word 1 (Arvardesignal 3.05).

Bit Namn Beskrivning
0 SHORT CIRC For tankbara orsaker och lampliga atgérder, se Kapitel
7 — Felsokning.
1 OVERCURRENT
2 DC OVERVOLT
3 ACx 600 TEMP
4 EARTH FAULT
5 THERMISTOR
6 MOTOR TEMP
7 SYSTEM_FAULT Fel indikeras av Systemfelordet (System Fault Word)
(Arvardesignal 3.07)
8 UNDERLOAD For tdnkbara orsaker och lampliga atgarder, se Kapitel
7 — Felsokning.
9 OVERFREQ
10 Reserverad
11 Reserverad
12 Reserverad
13 Reserverad
14 Reserverad
15 Reserverad

Tabell C-10 Innehallet i felordet Fault Word 2 (Arvardesignal 3.06).

Bit

Namn

Beskrivning

SUPPLY PHASE

NO MOT DATA

DC UNDERVOLT

For tankbara orsaker och lampliga atgérder, se Kapitel
7 — Felsokning.

Reserverad
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Bit Namn Beskrivning

4 RUN DISABLED For tdnkbara orsaker och lampliga atgarder, se Kapitel

7 — Felsokning.

5 ENCODER FLT

6 /0 COMM

7 AMBIENT TEMP

8 EXTERNAL FLT

9 FLT (F2_8) Foér hdg kopplingsfrekvens

10 Al < MIN FUNC For tdnkbara orsaker och lampliga atgarder, se Kapitel

7 — Felsokning.

11 PPCC LINK

12 COMM MODULE

13 PANEL LOSS

14 MOTOR STALL

15 MOTOR PHASE

Tabell C-11 Innehallet i systemfelordet System Fault Word
(Arvardesignal 3.07).

Bit Namn Beskrivning

0 FLT (F1_7) Fel i grundinstéllningsfil

1 USER MACRO Fel i fil for eget makro

2 FLT (F1_4) Funktionsfel i FPROM

3 FLT (F1_5) Datafel i FFROM

4 FLT (F2_12) Intern tid niva 2, overflow

5 FLT (F2_13) Intern tid niva 3, overflow

6 FLT (F2_14) Intern tid niva 4, overflow

7 FLT (F2_15) Intern tid niva 5, overflow

8 FLT (F2_16) Tillstdndsmaskin, overflow

9 FLT (F2_17) Exekveringsfel, tillAmpningsprogram
10 FLT (F2_18) Exekveringsfel, tillampningsprogram
11 FLT (F2_19) Ogiltig instruktion

12 FLT (F2_3) Register stack overflow

13 FLT (F2_1) System stack overflow

14 FLT (F2_0) System stack underflow

15 Reserverad
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Tabell C-12 Innehallet i larmordet Alarm Word 1 (Arvardesignal 3.08).

Bit Namn Beskrivning
0 START INHIBIT For tankbara orsaker och lampliga atgérder, se Kapitel
7 — Felsokning.
1 Reserverad
2 Reserverad
3 MOTOR TEMP For tdnkbara orsaker och lampliga atgarder, se Kapitel
7 — Felsokning.
4 ACx 600 TEMP
5 ENCODER ERR
6 Reserverad
7 Reserverad
8 Reserverad
9 Reserverad
10 Reserverad
1 Reserverad
12 COMM MODULE For tankbara orsaker och lampliga atgérder, se Kapitel
7 — Felsokning.
13 THERMISTOR
14 EARTH FAULT
15 Reserverad

Tabell C-13 Innehallet i larmordet Alarm Word 2 (Arvardesignal 3.09).

Bit Namn Beskrivning

0 ALM (A_Q) Fel i stromavbrottsfil

1 UNDERLOAD For tdnkbara orsaker och lampliga atgarder, se Kapitel
7 — Felsokning.

2 Reserverad

3 DC UNDERVOLT For tankbara orsaker och lampliga atgérder, se Kapitel
7 — Felsokning.

4 DC OVERVOLT

5 OVERCURRENT

6 OVERFREQ

7 ALM (A_16) Fel vid aterinlasning av ‘POWERFAIL.DDF’

8 ALM (A_17) Fel vid aterinlasning av‘POWERDOWN.DDF’

9 MOTOR STALL For tdnkbara orsaker och lampliga atgarder, se Kapitel
7 — Felsokning.

10 Al < MIN FUNC

11 Reserverad

12 Reserverad
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Bit Namn Beskrivning

13 PANEL LOSS For téankbara orsaker och lampliga atgérder, se Kapitel
7 — Felsokning.

14 Reserverad

15 Reserverad
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Tabell C-14 Felordet NINT (Arvérdesignal 3.12). Detta dataord innehaller information om var fel har
uppstéatt PPCC LINK, OVERSTROM, JORDFEL och KORTSLUTNING (se Tabell C- 9 Felord 1,
Tabell C-10 Felord 2, och Kapitel 7 — Felsdlkning).

Bit Namn Beskrivning
0 NINT 1 FLT NINT 1 Kortfel !

1 NINT 2 FLT NINT 2 Kortfel 1

2 NINT 3 FLT NINT 3 Kortfel 1

3 NINT 4 FLT NINT 4 Kortfel 1

4 NPBU FLT NPBU Kortfel 1

5 - Anvands ej

6 U-PHSCU Fas, U, kortslutning i 6vre IGBT-gren
7 U-PHSCL Fas, U kortslutning i nedre IGBT-gren
8 V-PH SC U Fas, V kortslutning i évre IGBT-gren
9 V-PHSC L Fas, V kortslutning i nedre IGBT-gren
10 W-PH SC U Fas, W kortslutning i évre IGBT-gren
11 W-PH SC L Fas, W kortslutning i nedre IGBT-gren

12...15 Anvands ej

1. Anvéands endast i samband med parallella véxelriktare. NINT 0 ansluts till NPBU
CH1, NINT 1til CH2 0o s v.

Blockschema, véaxelriktare

IGBT i 6vre gren

IGBT i nedre gren

NAMC Tillampnings- & motorstyrkort
NINT  Huvudkretsinterfacekort
NPBU PPCS férdelningsenhet

Blockschema, vaxelriktarmodul (tva eller fyra parallella véaxelriktare)
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Tabell C-15 Styrord fér kommunikationsprofilen CSA 2.8/3.0.

Bit Name Beskrivning
0 Reserverad
1 ENABLE 1 = Aktiverad
0 = Utrullning
2 Reserverad
3 START/STOP 0—1 = Start
0 = Stopp enligt parameter 21.03 STOPPFUNKTION.
4 Reserverad
5 CNTRL_MODE 1 = Val, styrfunktion 2
0 = Val, styrfunktion 1
6 Reserverad
7 Reserverad
8 RESET_FAULT 0—1 = Aterstall felindikering
9...15 |Reserverad

Tabell C-16 Statusoord f6r kommunikationsprofil CSA 2.8/3.0.

Bit Namn Beskrivning

0 READY 1 = Klar for start
0 = Initiering eller initieringsfel

1 ENABLE 1 = Aktiverad
0 = Utrulning

2 Reserverad

3 RUNNING 1 =1 drift och reglerad
0 = Stoppad

4 Reserverad

5 REMOTE 1 =11age Fjarr
0 =11age Lokal

6 Reserverad

7 AT_SETPOINT 1= ,f-:\rvérdet = bérvardet
0 = Arvardet ej vid borvardet

8 FAULTED 1 = Ett fel har identifierats
0 = Inga fel féreligger

9 WARNING 1 = Ett varningsmeddelande har genererats
0 = Inga varningsmeddelanden &r aktuella

10 LIMIT 1 = Drivsystemet har upnatt nagon grans
0 = Drivsystemet inte vid nagon gréns

11...15 | Reserverad
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Bilaga D — Analog utbyggnadsmodul NAIO

Varvtalsreglering med
hjalp av NAIO-kortet

Grundldggande
kontroller

Installningar

Parameterinstéllningar,
ACS 600

Detta avsnitt handlar om hur man kan anvdnda den analoga utbygg-
nadsmodulen NAIO fér varvtasreglering tillsammans med Standard
TillAmpningaprogram, version 5.2.

Tvé varianter beskrivs har:
* Bipolar ingang fér grundlaggande varvtalsreglering,
e Bipolar ingang for joystickstyrning.

Enkelpolig ingdng motsvarar ovanstaende grundldggande varvtalsreg-
lering nér:

e omriktaren stalls in pa det satt som beskrivs i avsnitten
Grundlaggande kontroller nedan, och

* kommunikationen mellan modulen och omriktaren ar aktiverad med
parameter 98.06 Al/O EXT MODULE.

Kontroller att omriktaren ar:

* installerad och igdngkdrd, och att

¢ de externa start- och stoppsignalerna ar anslutna.

Kontroller att NAIO-modulen ar:

e installd pa ratt satt (se Instéllningar nedan),

* installerad och att referenssignalen ar ansluten till analog ingang
All,

¢ ansluten till omriktaren.

Stall in modulens nodadress pa 5.
Valj signaltyp fér ingdngen Al1 p& darfér avsedd DIP-omkopplare.

Val funktionslage fér NAIO-03-modulen pa darfér avsedd DIP-omkopp-
lare enligt nedanstdende tabell. P4 modulerna NAIO-01 och NAIO-02
ar dessa funktionslagen ej andringsbara.

Instéllning NAIO-01 | NAIO-02 | NAIO-03

Enkelpolig X - X

Tvapolig - X X

OBS! Se till att omriktaren ar instélld pa motsvarande satt fér valt funk-
tionslage fér NAIO-modulen (98.06 Al/O EXT MODULE).

Stall in omriktaren sa att dnskad funktion erhalls enligt nedan:
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Tvapolig ingang for
grundlaggande
varvtalsreglering

Nedanstaende tabell visar vilka parametrar som paverkar hanteringen
av den till ingang Al1 pa NAIO-modulen anslutna varvtalsreferensen:

Parameter

Instéllning

98.06 Al/O EXT MODULE

BIPOLAR; BIPOLAR PRG

10.03 ROTATIONSRIKTNING

FRAM; BACK; VALD '

11.02 VAL EXT1/EXT2 EXT1
11.03 EXT REF1 Al2
11.04 EXT REF1 MIN minREF1
11.05 EXT REF1 MAX maxREF1
13.06 MINIMUM Al2 minAl1
13.07 MAXIMUM Al2 maxAl1
13.08 SKALNING Al2 100%
13.10 INVERTERING Al2 NEJ

30.01 AI<MIN FUNKTION

2

1. For det negativa varvtalsomradet méste omriktaren ta emot ett sepa-

rat reverseringskommando.

2. Aktiverad vid évervakning av levande nolla.

Nedanstaende figur visar hur varvtalsreferensen paverkas av den tva-
poliga ingangen Al1 pa NAIO-modulen.

Arbetsomrade

Skalad = _ _ _ __________._._
maxREF1
1
»
c
w I
© mMInREF1 |
Q ‘
(
L]
s 1
% -minREF1 :
>
Skalad
maxREF1
-maxAli -minAl1 minAl1 maxAl1
Analog insignal
minAl1 = 13.06 MINIMUM AI2 (i.e. NAIO Al1)
maxAl1 = 13.07 MAXIMUM AI2 (i.e. NAIO Al1)
Skalad = 13.08 SKALNING AI2 x 11.05 EXT REF1 MAX
maxREF1
minREF1 = 11.04 EXT REF1 MIN

1 10.03 ROT-RIKTNING =

FRAM eller
vaLD V)

110.03 ROT-RIKTNING =

BACK ELLER
vaLD V)
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Tvapolig ingang for
joystickstyrning

Bilaga D — Analog utbyggnadsmodul NAIO

Nedanstaende tabell visar vilka parametrar som paverkar hanteringen
av den till ingadng Al1 pa NAIO-modulen anslutna varvtalsreferensen:

Parameter

Instéllning

98.06 Al/O EXT MODULE

BIPOLAR; BIPOLAR PRG

10.03 ROTATIONSRIKTNING

FRAM; BACK; VALD '

11.02 VAL EXT1/EXT2

EXT1

11.03 EXT REF1 AI2/JOYST
11.04 EXT REF1 MIN minREF1
11.05 EXT REF1 MAX maxREF1
13.06 MINIMUM AI2 minAl1
13.07 MAXIMUM Al2 maxAl1
13.08 SKALNING Al2 100%
13.10 INVERTERING AI2 NEJ

30.01 AI<MIN FUNKTION

2

1. Mojliggér saval ett positivt som ett negativ varvtalsomradet.
2. Aktiverad vid évervakning av levande nolla.

Nedanstaende figur visar hur varvtalsreferensen paverkas av den tva-
poliga ingangen Al1 pa NAIO-modulen.

maxREF1 !

minREF1 |

Varvtalsreferens

-minREF1 '

-Skalad

maxREF1
-maxAli

-minAl1

minAl1 maxAl1

Analog insignal

minAl1
maxAl1
Skalad =
maxREF1

minREF1 =

13.06 MINIMUM AI2 (i.e. NAIO Al1)
= 13.07 MAXIMUM AI2 (i.e. NAIO Al1)
13.08 SKALNING Al2 x 11.05 EXT REF1 MAX

11.04 EXT REF1 MIN

Arbetsomrade

110.03 ROT-RIKTNING =

FRAM eller
vALDY

1 10.03 ROT-RIKTNING =

BACK ELLER
vaLD V)
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