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RO B OTI K A 

IRB 52 
Špičkový lakovací robot

IRB 52 je kompaktní robot speciálně 
navržený pro lakování malých 
a středně velkých dílů v široké 
škále průmyslových odvětví, který 
představuje profesionální, vysoce 
kvalitní a cenově dostupné řešení.

Kompaktnost
Díky kompaktní konstrukci ho lze využít v lakovacích 
kabinách menších rozměrů, což vede ke snížené  
potřebě ventilace a možným úsporám energie.

Flexibilita
Díky štíhlé konstrukci a velkému dosahu (1,2 
nebo 1,45 m) představuje robot IRB 52 flexibilní 
a všestranné řešení. Špičkové parametry 
rychlosti a přesnosti zaručují krátké cyklové 
časy a vysokou kvalitu lakování. Robot lze 
umístit v několika montážních pozicích, 
a proto vyhovuje zákazníkům, kteří požadují 
flexibilní integraci a zvýšení produktivity. 

Robot lze snadno integrovat s celou řadou 
procesního příslušenství, jako jsou víceosá 
polohovadla a dopravníkové systémy. Je lehký, 
velmi snadno se instaluje, programuje a udržuje.

Integrace
Lakovací robot IRB 52 je plně předpřipraven pro 
integrovanou lakovací technologii. Je vybaven 
výkonným procesním systémem (IPS) pro 
vysokorychlostní řízení procesu synchronizované 
se špičkovým systémem řízení pohybu IRC5P.

Systém IPS je vybaven ventily pro změnu barvy 
a regulaci vzduchu a barvy a zajišťuje vysokou 
kvalitu povrchových úprav při efektivní úspoře barvy. 

Kombinace pokročilé technologie a unikátních 
inovací umožňuje spolehlivou výrobu, vysokou 
provozuschopnost a zvýšenou produktivitu. 

Špičková kvalita lakování
Přímo pro lakovací aplikace jsme vyvinuli řídicí 
systém lakovacích robotů IRC5P. Klíčovými 
prvky jeho uživatelsky přívětivého rozhraní jsou 
vícejazyčný nástroj FlexPaint s certifikací Exi 
a přizpůsobitelný PC software pro monitorování 
a vzdálené řízení robotů v lakovací lince RobView 5.
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Výkon (v souladu s ISO 9283)

Statická 
opakovatelnost

Přesnost pohybu 
po trajektorii 

IRB 52/1,2 0,15 mm +/- 2 mm

IRB 52/1,45 0,15 mm +/- 2 mm

—
Technické specifikace

Připojení

Napájecí napětí 200 – 600 V AC, 3fázové, 50 – 60 Hz

Spotřeba energie Pohotovostní režim <300 W, provoz <800 W

Bezpečnost V souladu s mezinárodními standardy

Prostředí

Teplota prostředí

Robotická jednotka +5 °C až +40 °C

Kontrolér Max. +48 °C

Relativní vlhkost Max. 95 %, bez kondenzace

Rozhraní IRC5P Paint

Digitální vstupy/výstupy 512/512, rozšiřitelné

Analogové vstupy/výstupy  16/12, rozšiřitelné

Fieldbus Interbus-S, ProfiBus, CC Link,
DeviceNet

Údaje a rozměry mohou být změněny bez předchozího upozornění.

Fyzické parametry

Základna robota 484 × 648 mm

Výška robotu

IRB 52/1,2 1 069 mm

IRB 52/1,45 1 294 mm

Hmotnost robotické jednotky 250 kg

Hmotnost kontroléru 180 kg

—
Pohyby*

Pohyb v ose Pracovní rozsah
IRB 52/1,2

Pracovní rozsah
IRB 52/1,2

Max.  
rychlost

Osa 1 rotace ±180° ±180°  180°/s

Osa 2 rameno +110° až -63° +120° až -90°  180°/s

Osa 3 rameno +55° až -235° +55° až -235°  180°/s

Osa 4 rotace ±200° ±200°  320°/s

Osa 5 ohyb ±115° ±115°  400°/s

Osa 6 rotace ±400° ±400°  460°/s
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Vyhrazujeme si právo provádět technické změny či upravit obsah tohoto 
dokumentu bez předchozího upozornění. Pro objednávky platí konkrétní 
dohodnuté podmínky. ABB AG nenese žádnou odpovědnost za případné 
chyby nebo nedostatek informací v tomto dokumentu.

Vyhrazujeme si veškerá práva na tento dokument i na informace a ilustrace 
v něm obsažené. Jakékoli poskytování třetím stranám, využití celkového či 
částečného obsahu tohoto dokumentu nebo jeho kopírování je bez před-
chozího písemného souhlasu společnosti ABB AG zakázáno. Copyright© 
ABB. Všechna práva vyhrazena.
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abb.cz/robotika
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Specifikace

Verze  
robotu  

Nosnost zápěstí
(kg)

Dosah vertikálního 
ramene  

(m)

IRB 52/1,2 7 0,475

IRB 52/1,45 7 0,700

Počet os 6

Krytí  IP 66 (zápěstí IP 54)

Montážní poloha Na podlahu, na stěnu, na šikmou rovinu, 
invertovaná poloha

Kontrolér IRC5P Paint

Ex-certifikace Exi/Exp s ochranou proti výbuchu pro in-
stalace v prostředí s nebezpečím  výbu-
chu, zóna 1 (Evropa) a divize I, třída I a II
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