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1. Giris

NOT!

Motorun emniyetli ve uygun kurulumu, isletimi ve bakimi
icin bu talimatlara uyulmalidir. Bu talimatlar, motoru veya
baglantili ekipmani kuran, isleten veya bakimini yapan
kisilerin dikkatine sunulmalidir. Motor, nitelikli, saglik ve
emniyet gereklilikleri ile ulusal mevzuati bilen kisilerce
kurulum ve bakim icin tasarlanmistir. Bu talimatlara
uyulmamasi, yararltkteki tim garantileri gecersiz kilabilir.

1.1 Uygunluk Bildirimi

Motor makineye takildiginda, devreye alan tarafca tamamlanmis
Urtintin 2006/42/EC no.lu Direktife (Makine) gére uygunlugu
saglanmalidir.

1.2 Gegerlilik

Bu talimatlar, asagidaki ABB elektrik makine tipleri, hemn motor
hem de generator isletimi icin gecerlidir.

seri MT*, MXMA,

series MTA*, M2A*/M3A*, M2B*/M3B*, M4B*, M2C*/M3C¥,
M2F*/M3F*, M2L*/M3L*, M2M*/M3M*, M2Q*, M2R*/M3R,
M2V*/M3V*

yap! buytklukleri 56 - 450.

Ex motorlar "patlayicr atmosferler icin alcak gerilim motorlari
icin ayri bir kilavuz bulunmaktadir: Kurulum, isletim, bakim ve
emniyet kilavuzu (3GZF500730-47)

Ozel uygulama ve/veya tasarim degerlendirmeleri nedeniyle
bazi makine tipleri icin ilave bilgi gereklidir.

Asagidaki motorlar icin ilave kilavuz mevcuttur:

— roller table motorlari

- su sogutmali motorlar

— duman tahliye motorlari

— frenli motorlar

— yuksek ortam sicakliklarina uygun motorlar

— Gemilerin ve agik deniz birimlerinin glvertesinde kullanilan
denizcilik uygulamalari icin motorlaredilen deniz
uygulamalarina yonelik motorlar

2. Emniyet degerlendirmeleri
Motor, nitelikli, saglik ve emniyet gereklilikleri ile ulusal mevzuati
bilen kisilerce kurulum ve bakim igin tasarlanmistir.

Kurulumda ve isletim sahasinda kazalarin énlenmesi icin gerekli
emniyet ekipmani, yerel yonetmeliklere gore saglanmalidir.

UYARI!

Acil stop kontrolleri yeniden baslatma kilitleriyle
donatiimalidir. Acil stop sonrasinda, yeni bir baslatma
komutu sadece yeniden baslatma kilidi kasten
resetlendiginde etkili olabilir.

Dikkat edilmesi gerekenler:
1. Motor Uzerine ¢ikmayin / basmayin.

2. Motorun dis goévdesinin sicaklidi normal isletim esnasinda
ozellikle kapatma isleminden sonra dokunulmayacak kadar
sicak olabilir.

Bazi 6zel motor uygulamalari ek talimatlar gerektirir (6rn.
frekans konvertora tarafindan beslendiginde).

4. Motorun dénen parcalarina temas etmeyin.
5. Elektrik verilirken, terminal kutularini agmayin.
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3. Tasima
3.1 Kabul

Alimi takiben derhal motoru harici hasara karsi (6rnegin mil
uglari, flanslar ve boyali yuizeyler gibi) kontrol edin, tespit
edildiginde, gecikmeksizin taslyiciyr bilgilendirin.

Tum etiket degerlerini, 6zellikle gerilim ve sargi baglantisi (yildiz
veya Ucgen) bilgilerini kontrol edin. Rulman tipi, en ki¢uk yapi
blydkltgindeki motorlar hari¢ olmak Gzere, tim motorlarin
motor etiketi Uzerinde belirtilir.

Degisken hizl tahrik uygulamasi durumunda, motorun ikinci
motor etiketinde bulunan frekansa gore izin verilen maksimum
yUklenebilirligi kontrol edin.

3.2 Nakliye ve depolama

Motor her zaman i¢ mekanlarda (—20°C Gzeri), kuru, titresimsiz
ve toz olmayan kosullarda saklanmalidir. Nakliye esnasinda,
soklardan, dismelerden ve nemden kaginilmalidir. Diger
sartlarda, lUtfen ABB ile irtibata gecin.

Korunmamis islenmis yuzeyler (mil uclari ve flanslar), korozyona
karsi islemden gecirilmelidir.

Yag azalmasini 6nlemek icin millerin dtzenli olarak (Ug¢ ayda bir)
elle dondurulmesi tavsiye edilir.

Isiticilarin, takildiklar takdirde, motordaki su yogusmasini
onlemek icin kullaniimalari tavsiye edilir.

Motor stok durumundayken, rulmanlara yénelik zarardan
kaginmak amaciyla harici titresimlere maruz kalmamalidir.

Silindirik makarali ve/veya acisal temasli rulmanlara sahip
motorlar nakliye esnasinda kilitleme cihazlari ile donatilmalidir.

3.3 Kaldirma

25 kg'dan agir tum ABB motorlarinda kaldirma mapalari veya
g6zIU civatalar bulunur,

Motorun kaldirilmasricin sadece motora ait kaldirma mapalari
ve gozlU civatalar kullaniimalidir. Motor diger ekipmana
bagliyken, motoru kaldirmak icin kullanilmamalidirlar.

Yardimcr ekipmana (6rnegin frenler, harici sogutma fanlari) veya
terminal kutularina ait kaldirma mapalari motorun kaldiriimasi
icin kullanilmamalidir. Farkli ¢ikis, montaj dizenlemeleri ve
yardimci ekipman nedeniyle, ayni yapi blytkligtne sahip
motorlarin agirlik merkezi farkli olabilir.

Hasarli kaldirma mapalart kullanilmamalidir. G6zIU civatalar veya
entegre kaldirma mapalarini, kaldirma éncesinde kontrol edin.

Kaldirma go&zIU civatalar, kaldirma éncesi sikistinimalidir.
Gerekirse, gozlu civatanin konumu, ara parca olarak uygun
pullarin kullanilmasi ile ayarlanabilir.

Uygun kaldirma ekipmaninin kullanilmasini ve kancalarin
boyutlarinin kaldirma mapalari icin uygun olmasini saglayin.

Motora bagli yardimci ekipmana ve kablolara zarar verilmemesi
icin 6zen gosterilmelidir.

Motoru palete sabitleyen nakliye kilavuzlarini ¢ikarin.

ABB'den 6zel kaldirma talimatlari alinabilir.

UYARI!

Kaldirma, montaj ya da bakim calismasi sirasinda, gerekli
tim glvenlik hususlari g6z éninde bulundurulacak ve
kaldirlan yik nedeniyle kimsenin tehlikede olmamasina
ozellikle dikkat edilecektir.

3.4 Motor agirhigs

Toplam motor agirhig, farkh ¢ikis, montaj dizeni ve yardimc
ekipmanlara bagli olarak ayni gévde boyutundaki motorlar (mil
merkezinin yerden ytksekligi) arasinda degisiklik gosterebilir.

Asagidaki tablo, motorlarin kendi temel stirimlerinde
govde malzemesine bagli olarak tahmini azami agirliklari
gostermektedir.

Tum ABB motorlarina ait gercek agirlik, en kicik govde
boyutundaki motorlar hari¢ olmak tzere (56 ve 63), motor
etiketinde gosterilmistir

Yapi biiyukliigii Aliiminyum Pik dokiim ilave.
fren igin
Agirlik kg Agirlik kg
56 4.5 - -
63 6 - -
/1 8 13 5
80 14 20 8
90 20 30 10
100 32 40 16
112 36 50 20
132 93 90 30
160 149 130 30
180 162 190 45
200 245 275 55
225 300 360 75
250 386 405 75
280 425 800 -
315 - 1700 -
355 - 2700 -
400 - 3500 -
450 - 4500 -

Motorda harici fan bulunuyorsa, agirlik icin ABB ile irtibata gecin.
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4, Kurulum ve devreye alma

UYARI!
Motoru veya tahrik edilen ekipmani ¢alismaya
baslamadan dénce devre disi birakin ve kilitleyin.

4.1 Genel

Etiket degerlerinin timU, motor korumasi ve baglantisinin
dizgUn bicimde yapilmasini saglamak Gzere dikkatlice kontrol
edilmelidir.

Motoru ilk kez calistirmaya baslarken veya 6 aydan uzun stre
depolama sonrasinda, belirtilen gres miktarini uygulayin.

Daha fazla ayrinti icin bkz. boldm “7.2.2 Yaglanabilir rulmanli
motorlar”.

Mil asaglya bakacak sekilde dikey bir konumda baglandiginda,
yabanci maddelerin ve sivilarin havalandirma agikliklarina
girmesini dnlemek icin motorda bir koruyucu kapak bulunmasi
gerekir. Bu, motora bagli olmayan ayri bir kapak ile de
saglanabilir. Bu durumda, motorda uyari etiketi bulunmasi
gerekir.

4.2 Derin yivli bilyali ruiman
disinda donanimlari olan
motorlar

Motorun montaji yapilmissa, nakliye kilidini ¢ikarin. Motorun
milini, mimkinse serbest olarak dénmesini kontrol etmek Uzere
elle gevirin.

Silindir makarali rulman bulunan motorlar:

Mile hicbir radyal kuvvet uygulamaksizin motorun calistiriimasi,
makarali rulmana "kaymaya" bagl olarak zarar verebilir.

Acili temas bilyali rulmani bulunan motorlar:

Mile dik yonde hicbir eksenel kuvvet olmaksizin motorun
cahistirilmasi, acili temas rulmanina zarar verebilir.

UYARI!
Aglli rulmana sahip motorlar igin, eksenel kuvvet hicbir
suretle yon degistirmemelidir.

Rulman tipi, motor etiketinde belirtilmistir.

4.3 Yalitim direnci kontrolii

Sargilarin nemlendiginden stphe ediliyorsa devreye almadan
dnce, uzun slreli durma ya da depolama sonrasinda yalitim
direncini (IR) dlcin. Sonucun etkilenmesinin dnlenmesi icin
IR, besleme kablolarinin baglantisi kesildikten sonra dogrudan
motor terminalleri Gzerinde dlcllecektir.

Yalitim direnci, yalitim sistemindeki degisikliklerin belirlenmesi

icin bir trend gostergesi olarak kullanilmalidir. Yeni makinelerde
IR genellikle binlerce Mohm degerindedir ve bu nedenle IR
degisiminin takip edilmesi, yalitim sisteminin durumunun
bilinmesi acisindan énemlidir. IR, genel olarak 10 MQ degerinin
altinda ve hicbir durumda 1 MQ degerinin altinda olmamalidir
(500 ya da 1000 VDC ile dl¢ulur ve 25 °C olarak duzeltilir). Yalitim
direnci degeri, ortam sicakhgindaki her 20° C'lik artista yariya
duser.

Bolim 11'de yer alan Sekil 1, istenilen sicakhiga yalitim
dizeltmesi uygulamak icin kullanilabilir.

UYARI!

Elektrik carpmasi riskini dnlemek icin, motor sasesi
topraklanmali ve sargilar 6lcimden hemen sonra sase
Uzerinden desarj edilmelidir.

Referans diren¢ degerine ulagilmamissa, sargi cok islaktir ve
finnda kurutulmasi gerekir. Firin sicakligr 12-16 saat boyunca
90°C, ardindan 6-8 saat boyunca 105°C olmalidir.

Isitma esnasinda mevcutsa, tahliye deligi tapalarn ¢ikarilmalidir
ve kapatma valfleri acik olmalidir. Isitma sonrasinda, tapalarin
tekrar takildigindan emin olun. Tahliye tapalari takili olsa bile,
on ve arka kapaklarin ve terminal kutusu kapaklarinin kurutma
islemi icin sokulmesi tavsiye edilir.

Deniz suyu ile 1slanmigs sargilarin tekrar sarilmasi gerekir.

4.4 Temel

Temelin hazirlanmasi tamamen son kullanicinin
sorumlulugundadir.

Metal temeller, korozyonu dnlemek icin boyanmalidir.

Temel diiz, dengeli ve olasi kisa devre gliclerine dayanacak
kadar saglam olmalidrr.

Temel, motora titresim aktarimini ve rezonans nedeni ile olusan
titresimleri dnlemek Gzere dizayn edilmis olmalidir.

Cetvel

Not: Motorun ayaklarr arasindaki
yikseklik farki +/- 0,1 mm yi
| gecmemelidir

v

Ayak konumu
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4.5 Kaplinlerin ve kasnaklarin
balansinin alinmasi ve takilmasi

Standart olarak, motorun balansinin alinmasi yarim kama
kullanilarak yapilmustir.

Kaplin veya kasnaklar, kama yollarinin islenmesini takiben
mutlaka balans alma islemine tabi tutulmalidir. Balans
alma islemi, motor icin belirlenen balans alma yontemi
dogrultusunda yapilmalidir.

Kaplin ve kasnaklar, rulman ve contalara hasar vermeyen uygun
ekipman ve alet kullanilarak mile takilmalidir.

Asla cekic kullanilarak veya motor govdesine bastirilan bir kol
kullanarak kaplini veya kasnagr takmayin.

4.6 Motorun montaji ve kaplin
ayarinin yapilmasi

Motor etrafinda serbest hava akisi icin yeterince boslugun
olmasini saglayin. Fan kapadr ile duvar vb. arasinda en az

fan kapagi hava girisinin 'si kadar agiklik olmasi énerilir. Ek
bilgileri Grtin katalogundan ya da web sayfalarimizdaki boyut
cizimlerinden edinebilirsiniz: www.abb.com/motors&generators.

Dogru hizalama, rulman, titresim ve olasi mil arizalarinin
onlenmesi icin esastir.

Uygun civatalari veya saplamalari kullanarak motoru temele
takin ve temel ile ayaklarin arasina simleri yerlestirin.

Motoru uygun yontemler kullanarak hizalayin.

Mumkinse, tespit deliklerini delin ve tespit pimlerini bu
konumlara takin.

Kaplin yariminin montaj dogrulugu: B araliginin 0,05 mm'den
az oldugunu ve al ile a2 arasindaki farkin da 0,05 mm'den az
oldugunu kontrol edin. Bkz. Tablo 2.

Civatalarin veya saplamalarin son sikistirma islemini takiben
hizalamayi tekrar kontrol edin.

Urlin kataloglarinda belirtilen sekilde, rulmanlar icin izin verilen
yUk degerlerini asmayin.

Motorun yeterli hava akisina sahip oldugunu kontrol edin.
Yakindaki hicbir nesnenin veya direkt glines 1siginin motora ilave
ISl yaymamasini saglayin.

Flansli motorlarin (6rn. B5, B35, V1), yapinin flansin dis yizeyinde
yeterli hava akisina olanak sagladigindan emin olun.

4.7 Radyal kuvvetler ve kayis
tahrikleri

Kayislar, tahrik ekipmani tedarikgisinin talimatlarina gore
gerilmelidir. Ancak, ilgili Grtin kataloglarinda belirtilen (6rn.
radyal rulman ylklemesi) azami kayis kuvvetlerini asmayin.

UYARI!
Asiri kayis gerginligi yataklara hasar verecek ve mil
hasarina yol acacaktrr.

4.8 Yogusma icin tahliye tapalarina
sahip motorlar

Tahliye deliklerinin ve tapalarinin asagi yone baktigini kontrol
edin. Dikey konumlandiriimis motorlarda, tahliye tapalar yatay
konumda olabilir.

Sizdirmaz plastik tahliye tapalarina sahip makineler acik
konumda teslim edilir. Cok tozlu ortamlarda, ttim tahliye delikleri
kapatiimalidir.

4.9 Kablo ve elektriksel baglantilar

Standart tek hizl motorlardaki terminal kutusunda normalde alti
sargl terminali ve en az bir topraklama terminali bulunur.

Ana sargi ve topraklama terminaline ilaveten, terminal kutusu
ayrica termistorlerin, isiticilarin veya diger yardimci aksesuarlarin
baglantilarini icerebilir.

Tum ana kablolarin baglantisi icin uygun kablo mapalari
kullaniimalidir. Yardimci ekipmanlara iliskin kablolar ayni sekilde
kendi terminal bloklarina baglanmalidir.

Motorlar sadece sabit / kalici kurulum igin tasarlanmistir. Aksi
belirtiimedigi takdirde, kablo girisi dlctleri metriktir. Kablo
rakorunun IP sinifi en az terminal kutularininki ile ayni olmalidir,

Kurulum sirasinda sertifikali kablo gobedi ya da kablo
konnektora kullaniimalidir,

NOT!

Kablolar IEC/EN 60079-0 ve yerel kurulum standartlarinin
ilgili gereklilikleri karsilamak Uzere mekanik olarak
korunmali ve terminal kutusuna yakin olarak kelepce ile
baglanmalidir.

Kullanilmayan kablo girisleri terminal kutusunun IP sinifina gore
korleme elemanlari ile kapatiimalidir.

Koruma derecesi ve capl, kablo rakoruna iliskin dokimanlarda
belirtilmistir.

UYARI!
Kablo girislerinde uygun kablo rakorlarini ve
sizdirmazlarini, kablonun tipine ve ¢apina gore kullanin.

Topraklama, motora enerji verilmeden 6nce yerel yonetmeliklere
gore yapiimalidrr.

Govde Uzerindeki topraklama terminali PE'ye (koruyucu
topraklama) bir kablo ile IEC/EN 60034-1, Tablo 5'te gosterildigi
gibi baglanmalidir:

8 ABB Motorlari ve Generatorleri | Algak gerilim motor kilavuzu, 3GZF500730-85 Rev G 07-2016


www.abb.com/motors&generators

Koruyucu iletkenin minimum kablo kesit alani

Kurulum faz iletkenlerinin kesit | ilgili koruyucu iletkenin minimum
alani, S, [mm?] kesit alani, S, [mm?]

4 4

6 6

10 10

16 16

25 25

35 25

50 25

70 35

95 50

120 70

150 70

185 95
240 120
300 150
400 185

Ayrica, elektrikli aparatlarin disindaki topraklama veya ek
baglanti tesisleri en az 4 mm? kesit alanina sahip bir iletkenin
efektif baglantisini saglayabilmelidir.

Sebeke ve motor terminalleri arasindaki kablo baglantisi
kurulum icin ulusal standartlarda ve motor etiketinde belirtilen
nominal akima gore IEC/EN 60204-1 standardinda belirtilen
gereklilikleri karsilamalidir.,

NOT!

Ortam sicakligr +50 °C'yi astiginda, en az +90 °C izin
verilen calisma sicakligina sahip kablolar kullanilacaktir.
Ayrica kurulum kosullarina bagl diger ttim dontsim
faktorleri kablo boyutlandirmasinda hesaba katilacaktir.

Motor korumasinin cevre ve hava kosullarina karsilik geldiginden
emin olun. Ornegin, suyun motor ya da terminal kutularina
giremediginden emin olun.

Terminal kutularina ait sizdirmazlar, dogru IP sinifi saglamak
icin saglanan yuvalara dogru bicimde yerlestirilmelidir. Bu
elemanlarin yanlis yerlestirilmesi, motora toz veya su girmesine
neden olarak elektrik bulunan elemanlarin tutusmasina neden
olabilir.

4.9.1 Farkliyolverme yontemlerine iliskin
baglantilar

Standart tek hizl motorlardaki terminal kutusunda normalde
alti sargi terminali ve en az bir topraklama terminali bulunur. Bu,
DOL veya Y/D yolvermenin kullanimina izin verir.

iki hizli veya dzel motorlar icin, besleme baglantisi terminal
kutusu icindeki veya motor el kitabindaki talimatlara uyulmalidir.

Gerilim ve baglanti degerleri motor etiketinde yer almaktadir.

Direkt-on-line starting (DOL) (direkt yolverme):
Y veya D sargi baglantilar kullanilabilir.

Ornegin, 690 VY, 400 VD, 690 V icin Y baglantisini ve 400 V icin D
baglantisini gsterir.

Yildiz/Uc¢gen baslatma (Y/D):

Bir D baglantisi kullanilirken, besleme gerilimi mutlaka motorun
nominal gerilimine esit olmalidir.

Terminal blogundan tim baglantilan ¢ikarin.

Diger yolverme yontemleri ve aralikli baglatma kosullar::

S1 ve S2 tipi calisma siniflarinda, konvertor veya yumusak
yolverici gibi diger yol verme yontemlerinin kullaniimasi

halinde, aygitin, IEC 60079-0 standardindaki gibi “elektrik motoru
calisirken gug sisteminden yalitildigi” ve termal korumanin istege
bagl oldugu goz 6ntinde bulundurmalidir.

4.9.2 Yardimci aksesuarlarin baglantilari

Bir motor termistor veya diger RTD'ler (Pt100, termal roleler vb.)
ile yardimci cihazlarla techiz edilmisse, bunlarin uygun yollarla
kullaniimasi ve baglanmasi tavsiye edilir. Bazi uygulamalar icin,
termal koruma kullanilmasi zorunludur. Motor ile birlikte verilen
belgelerde daha detayl bilgi bulunabilir. Yardimci elemanlara ve
baglanti parcalarina iliskin baglanti diyagramlari terminal kutusu
icinde bulunabilir.

Termistorler icin maksimum olgtm gerilimi 2.5 V'tur. Pt100
icin maksimum dl¢tim akimi 5 mA'dir. Daha yUksek bir 6l¢im
gerilimi veya akiminin kullanimi, okumalarda hatalara veya
sicaklik algilayicisinda hasara yol acabilir.

Termal sensorlerin yalitimi temel yalitim gerekliliklerini karsilar.

4.10 Terminaller ve doniis yonii

Mil, motora tahrik tarafi yoninden bakildigi zaman saat
yonunde doner ve hat fazi sirasi - L1, L2, L3 - terminallere Tablo
3'te gosterilen sekilde baglanir.

DonUs yonund degistirmek icin, besleme kablolarindaki iki
baglantiyi birbiriyle degistirin.

Motor, tek yonlU bir sogutma fanina sahipse, bunun motor
Uzerinde okla isaretlenen ayni ydnde dénmesini saglayin.
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5. isletim
5.1 Genel

Motorlar, motor etiketinde aksi belirtiimedikce, asagidaki kosullar
icin tasarlanmustir:

— Motorlar kalicr olarak sabitlendikten sonra kullaniimalidir.

— Normal ortam sicakhigi -20°C - +40°C arasindadir.

— Maksimum rakim deniz seviyesinin 1000 m Uzerindedir.

— Besleme voltaji ve frekansi cesitliligi ilgili standartlarda
bahsedilen sinirlari asamaz. Tablo 4 (EN / I[EC 60034-1,
paragraf 7.3, Zon A) uyarinca besleme voltaji toleransi +%5 ve
frekans icin +%2'dir. Her iki asir degerin ayni anda olusmasina
izin verilmez.

Motor sadece tasarlandigi uygulamalar icin kullanilabilir.

Anma nominal degerleri ve isletim sartlari motor etiketlerinde
gosterilmistir. Buna ilaveten, bu el kitabinin tim gerekliliklerine
ve diger ilgili talimatlar ile standartlara uyulmalidir.

Bu sinirlar asildigi takdirde, motor verileri ve yapim verileri
kontrol edilmelidir. Daha fazla bilgi icin lGtfen ABB ile irtibata

gegin.

UYARI!

Verilen talimatlarin veya aparat bakiminin géz ardi
edilmesi emniyeti tehlikeye atabilir ve sonucunda
motorun kullanimini engelleyebilir.
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6. Degisken hizlarda isletilen alcak gerilim motorlar

6.1 Giris

Kilavuzun bu kismi, frekans konvertor beslemesinde kullanilan
motorlar icin ilave talimatlarr icerir. Motor tek frekans konvertoru
kaynagindan calismak Uzere tasarlanmistir ve paralel calisan
motorlar tek bir frekans konvertoriinden calismaz. Konvertor
Ureticisi tarafindan belirtilen talimatlar dikkate alinmalidir.

Ozel uygulamalarda kullanilan veya 6zel dizayn edilmis
motorlarin, strticd ile kullanima uygun olduguna karar vermek
icin ekstra bilgiye ihtiya¢ duyulabilir. Bu durumda lttfen ABB ofisi
ile iletisime geciniz.

6.2 Sargi yalitimi

Degisken hizl tahrikler, motor sargisindaki sinUs beslemeden
daha yUksek voltaj stresleri olusturur. Bu nedenle, motorun
sargl yalitiminin yan sira konvertor ¢ikisindaki filtre asagidaki
talimatlara gore boyutlandirnimalidir.

6.2.1 ABB konvertorler icin sargi yalitimi se¢imi

ABB AC_8_ _-serisi ve AC_5_ _-serisi diyotlu besleme Unitesine
sahip strtculerin kullaniimasi (kontrolsiz DC gerilimi), sargi

yalitiminin ve filtrelerin se¢imi tablo 6.1'e gore yapilabilir:

6.2.2 Tiimdiger konvertorlere iliskin sargi
izolasyonunun se¢imi

Gerilim stresleri asagidaki kabul edilen sinirlarin altinda
sinirlandinimalidir. Uygulamanin emniyetini saglamak icin litfen
sistem tedarikginizle irtibata gecin. Olasi filtrelerin etkisi, motor
boyutlandirilirken dikkate alinmalidir.

6.3 Termal koruma

Bu kilavuz ile kapsanan motorlarin cogu, PTC termistorleri

ya da diger tir RTD'ler ile techiz edilmistir. Bunlarin frekans
konvertorlerine baglanmasi tavsiye edilir. Bolim 4.9.2'de daha
fazla bilgi edinebilirsiniz.

6.4 Rulman akimlari

izole rulmanlar veya rulman yapimlari, ortak mod filtreleri, uygun
kablolama ile topraklama yontemleri asagidaki talimatlara gore
ve tablo 6.1 ile birlikte kullaniimalidir.

6.4.1 ABB konvertérleri icin ruilman akimlarinin
giderilmesi

Diyotlu besleme Unitesi olan AC_8_ _-ve AC_5_ _-serisi ABB

frekans konvertdrlerinin kullanilmasi halinde, motorlarin icinde

zararli rulman akimlarini dnlemek icin tablo 6.1'e gére olan
yontemler kullaniimalidir.

P, <100 kW

P,>100 kW yada

P, >350 kW yada

IEC315 < Yapi biiyiikligii < IEC355

IEC400 < Yap biiyiikliigii < IEC450

U, <500V

Standart motor

Standart motor
+ Izole rulman

Standart motor
+Izole rulman
+ Ortak mod filtresi

500V >U, <600V

Standart motor

+ dU/dt iltresi (reaktor)
VEYA

Guglendirilmis yalitim

Standart motor

+ dU/dt filtresi (reaktor)
+ Izole rulman

VEYA

Guclendirilmis yalitim

+ Izole rulman

Standart motor

+Izole rulman

+ dU/dt filtresi (reaktor)
+ Ortak mod filtresi
VEYA

Guglendirilmis yalitim
+Izole rulman

+ Ortak mod filtresi

500V >U,, <600V
(kablo uzunlugu > 150 m)

Standart motor

Standart motor
+ Izole rulman

Standart motor
+ Izole rulman
+ Ortak mod filtresi

600V >U, <690V

Guglendirilmis yalitim
+ dU/dt filtresi (reaktor)

Guclendirilmis yalitim
+ dU/dt filtresi (reaktor)
+ izole rulman

Guglendirilmis yalitim
+izole rulman

+ dU/dt filtresi (reaktor)
+ Ortak mod filtresi

600V >U <690V
(kablo uzunlugu > 150 m)

Guclendirilmis yalitim

Guclendirilmis yalitim
+ izole rulman

Guclendirilmis yalitim
+Izole rulman
+ Ortak mod filtresi

Tablo 6.1 ABB konvertérler icin sargi yalitimi segcimi

Rezistor frenlemesi ile kontrolli besleme Unitelerine sahip konvertorlere iliskin daha fazla bilgi icin, litfen ABB ile irtibata gegin.
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NOT!

Aldminyum oksit kaplamali i¢ ve/veya dis delikler veya
seramik silindir elemanlara sahip izole rulmanlar tavsiye
edilir. Aliminyum oksit kaplamalar ayrica gozenekli
kaplamaya giren kiri ve nemi énleyecek bir sizdirmazla
ayrica isleme tutulmalidir. izole rulmanin kesin tipi icin,
motor etiketine bakin. Rulman tipinin veya yalitim
yonteminin ABB'nin izni olmaksizin degistirilmesi yasaktir.

6.4.2 Diger konvertorler icin rulman akimlarinin
giderilmesi

Kullanici, motoru ve tahrikli ekipmani zararli rulman
akimlarindan korumakla sorumludur. Bolim 6.4.1'de aciklanan
talimatlar, kilavuz ilke olarak kullanilabilir, ancak etkinligi tim
durumlar icin garanti edilemez.

6.5 Kablolama, topraklama ve EMC
(Elektromanyetik Uyumluluk)

Uygun topraklama yapmak ve yururltkteki EMC gerekliliklerine
uygunlugu saglamak icin, 30 kW Uzeri motorlar, korumali
simetrik kablo ve EMC rakorlari, 6rn. 360° donme saglayan kablo
rakorlari ile kablolanmalidir.

Daha kiguk motorlar icin ayrica simetrik ve korumali kablolar
siddetle dnerilir. Rakorlara iliskin talimatlarda aciklandigi Gzere,
360° topraklama dizenlemesini tim kablo girislerinde yapin.
Kablo korumalarini, demetler halinde bikin ve terminal kutusu,
konvertor kabini vb icinde en yakin terminal/baraya baglayin.

6.7 Degisken hizli uygulamalarda
motorlar

6.7.1 Genel

ABB'nin frekans konvertorleri ile, motorlar, ABB DriveSize
boyutlandirma programi kullanilarak boyutlandirilabilir.
Program, ABB internet sitesinden indirilebilir (www.abb.com/
motors&generators).

Diger konvertorler tarafindan saglanan uygulama igin, motorlar
manuel boyutlandinimalidir. Daha fazla bilgi icin, IGtfen ABB ile
irtibata gecin.

Yiklenebilirlik egrileri (veya yUk kapasite egrileri) nominal
besleme gerilimine dayanir. Distik veya asir gerilimli kosullarda
isletim, uygulamanin performansini etkiler.

6.7.2 AC 8 -serisi DTC kontrolii konvertorler
ile motor yiiklenebilirligi

Tablo 5a - 5d icinde sunulan yuklenebilirlik egrileri, kontrolstiz
DC-gerilimi ve DTC kontrollne sahip ABB AC_8_ _-serisi
konvertorleriicin gecerlidir. Tablolar, besleme frekansinin bir
islevi olarak motorlarin stirekli maksimum ¢ikis torkunu gosterir.
Gikis torku, motorun nominal torkunun bir yiizdesi olarak
verilir. Degerler gosterge niteliginde olup, kesin degerler talebe
istinaden verilebilir.

NOT!
Motor ve uygulamanin maksimum hizi asilamaz!

NOT!

360° donme saglayan uygun kablo rakorlari tim
sonlandirma noktalarinda érn. motor, konvertor, olasi
emniyet anahtari vb kullaniimalidrr.

IEC 280 ve UstU gbvdeye sahip motorlar i¢in, motor gdvdesi ile
tahrik edilen ekipman, ortak bir celik tabana takilmamislarsa,
aralarinda ilave potansiyel dengelemesi gereklidir. Bu durumda,
celik taban ile saglanan baglantinin yiksek frekans iletkenligi,
ornegin bilesenler arasindaki potansiyel farkinin dlcilmesiile
kontrol edilebilir.

Frekans konvertorlerine ait topraklama ve kablolama hakkinda
daha fazla bilgi, kilavuzun "Tahrik sisteminin topraklamasi ve
kablolamasi" bolumiinde gordlebilir (Kod: 3AFY 61201998).

6.6 isletme hizi

Motorun motor etiketinde veya ilgili Grtin katalogunda belirtilen
nominal hizdan daha yUksek hizlar icin, gerek en yiksek izin
verilebilir motor donls hizinin gerekse tim uygulamanin kritik
hizinin asiilmamasini saglayin.

6.7.3 AC 5 _ -serisi konvertorler ile motor
yiiklenebilirligi
Tablo 6a - 6d icinde sunulan yuklenebilirlik egrileri, ABB AC_5_ _
-serisi konvertorleri icin gecerlidir. Tablolar, besleme frekansinin
bir islevi olarak motorlarin strekli maksimum ¢ikis torkunu
gosterir. Cikis torku, motorun nominal torkunun bir ytzdesi
olarak verilir. Degerler gosterge niteliginde olup, kesin degerler
talebe istinaden verilebilir.

NOT!
Motor ve uygulamanin maksimum hizi asilamaz!

6.7.4 Diger gerilim kaynagi PWM tipi
konvertorler ile motor yiiklenebilirligi

Kontrolstz DC voltaji ve minimum 3 kHz (200...500V)
anahtarlama frekansi olan diger konvertorlerde, bélim 6.7.3'te
bahsedilen boyutlandirma talimatlari rehber olarak kullanilabilir.
Ancak, gercek termal yiklenebilirligin daha distk olabilecegine
dikkat edilmelidir. Konvertorin Ureticisi veya sistem tedarikgisi
ile irtibata gegin.

NOT!
Bir motorun gercek termal yiklenebilirligi, kilavuz
egrilerinde gosterilenden daha disuk olabilir.
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6.7.5 Kisasiireli asiri yiiklenmeler

ABB motorlari siklikla gegici olarak asir ytklenebilir ayrica
aralikli calismalarda kullanilabilir. Bu tir uygulamalarin
boyutlandiriimasina iliskin en uygun yéntem, DriveSize
programini kullanmaktir.

6.8 Motor plakalari

ABB motorlarinin degisken hizli uygulamalarda kullaniimasi
genelde ek motor plakalar gerektirmez. Konvertorin isletime
alinmasi icin gereken parametreler ana motor etiketinde
bulunabilir. Bununla birlikte bazi 6zel uygulamalarda motorlara
degisken hizl uygulamalar icin ek plaka takilabilir. Bunlar
asagidaki bilgileri icerir:

- hizaraligi

- gug aralgi

— gerilim ve akim aralig

— tork tipi (sabit veya ikinci derece - kuadratik)

— ve konvertor tipi ve gerekli minimum anahtarlama frekansi

6.9 Frekans konvertoriiniin devreye
alinmasi

Frekans konvertorint devreye alma islemi, frekans konvertora
talimatlarina ve yerel kanun ile yonetmeliklere gore yapiimalidir.
Uygulama tarafindan ortaya ¢ikan gereklilikler ve sinirlamalar da
ayrica dikkate alinmalidir.

Konvertorin ayarlanmast icin gerekli tim parametreler motor
plakalarindan alinmalidir. En sik bicimde ihtiyac duyulan
parametreler sunlardir:

—nominal gerilim
—nominal akim
- nominal frekans
—nominal hiz
—nominal gug

NOT!
Eksik veya yanlis bilgi durumunda, dogru ayarlari
saglamadan motoru calistirmayin!

ABB, uygulamanin emniyetinin artirilmasi igin konvertor
tarafindan saglanan tim uygun koruyucu 6zelliklerin
kullaniimasini tavsiye etmektedir. Konvertorler genellikle
asagidaki ozellikleri sunarlar (6zelliklerin adlar ve kullanilabilirligi
konvertorln Ureticisine ve modeline bagldir):

—minimum hiz

— maksimum hiz

—hizlanma ve yavaslama zamanlari
— maksimum akim

— maksimum tork

—ariza korumasi
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7. Bakim

7.2 Yaglama

UYARI!
Motora bagli isiticilarda enerji olabilir.

UYARI!
Tum dénen parcalara dikkat edin!

7.1 Genel inceleme

1. Motoru dizenli araliklarla, yilda en az bir kez muayene edin.
Kontrollerin sikligi, ortam havasinin nemine, yerel hava
sartlarina vb. baglidir. Bu baslangicta deneysel olarak tespit
edilebilir ve ardindan buna kesin bicimde uyulmalidir.

2. Motoru temiz tutun ve serbest havalandirma akisini saglayin.
Motor tozlu ortamda kullaniliyorsa, havalandirma sistemi
dUzenli olarak kontrol edilmeli ve temizlenmelidir.

3. Mil contalarinin durumunu kontrol edin (6rn.V halka veya
radyal conta) ve gerekirse degistirin.

4. Baglantilarin ve montaj civatalarinin durumunu kontrol edin.

5. Olagandisi bir guraltlyu dinleyerek, vibrasyon élcimd,
rulman sicakligl, harcanan yagin muayenesi veya SPM rulman
izlemesi yoluyla rulman durumunu kontrol edin. Hesaplanmis
/ tahmini émdurleri bitmeye yakin olan rulmanlara ¢zellikle
dikkat edin.

Asinma belirtileri goruldigunde, motoru pargalarina ayirin,
parcalari kontrol edin ve gerekirse degistirin. Rulmanlar
degistirilirken, yeni parcalar, orijinal parcalar ile ayni tipte
olmalidir. Mil sizdirmazlari degistirilirken, orijinaller ile ayni
nitelikte ve karakteristikteki sizdirmazlar ile degistirilmelidir.

IP 55 motoru s6z konusu oldugunda ve motor bir tapasi kapali
bicimde teslim edildiginde, tahliye tapalarinin yogusan sivinin
cikisina iliskin yolun engellenmemesi ve yogusan sivinin
motordan ¢ikmasticin periyodik olarak acilmasi tavsiye edilir. Bu
islem motor dururken ve tzerinde calismak icin emniyetli hale
getirildikten sonra yapilmaldr.

7.1.1 Bekleme konumundaki motorlar

Motor bir gemide veya diger bir ortamnda daha uzun bir stre
bekleme konumunda kalacaksa, asagidaki tedbirler alinmalidir:

1. Mil dUzenli olarak 2 haftada (raporlanarak) bir sistem baslatma
yoluyla dondurtlmelidir. Baslatma herhangi bir nedenle
mUmkun degilse, en azindan haftada bir kez milin farkli
bir konuma gelmesi icin elle dondurtlmesi gerekir. Diger
araclarin ekipmani nedeniyle olusan titresimler, diizenli
isletim / elle déndtrme yoluyla engellenebilecek rulman
karincalanmalarina neden olacaktir.

2. Rulman, her yil mil dondurdltdrken mutlaka yaglanmalidir
(raporlanacak). Motor, tahrik ucunda bir makarali rulmanla
birlikte saglanmissa, mil déndurtlmeden énce nakliye
kilidi cikanlmalidir. Nakliye kilidi, tagsima durumunda tekrar
takilmalhdir.

3. Rulmanin arizalanmasini 6nlemek Gzere tiim titresimlerden
kaginilmalidir. Motor talimat kilavuzundaki devreye alma
ve bakima iliskin tim talimatlara uyulmalidir. Garanti, bu
talimatlara uyulmadigr takdirde sargi ve rulman hasarlarini
kapsamayacaktir.

UYARI!

Yag deri tahrisi ve g6z yanmasina sebep olabilir. Yag
Ureticisi tarafindan belirtilen tim emniyet dnlemlerine
uyun.

llgili Griin kataloglarinda ve daha kigtik gévde boyutundakiler
hari¢ tim motorlarin motor etiketlerinde rulman tipleri
belirtilmistir.

Guvenirlik, rulman yaglama araliklari icin hayati bir husustur. ABB
esas olarak yaglama igin L,-prensibini (6rn. motorlarin %99'unun
Omrinl tamamlayacagdi kesindir) kullanir.

7.2.1 Kendinden yaglamali rulmanlara sahip
motorlar

Rulmanlar genellikle 17, 27, 2RS veya benzer kendinden
yaglamali rulmanlardir.

Kilavuz olarak, 250 gévdeye kadar olan boyutlara iliskin yeterli
yaglama, L 'ye gore asagidaki sirelerde gerceklestirilebilir. Daha
yUksek ortam sicakliklarinda galisma icin, IUtfen ABB ile irtibata
gegin. L, degerlerinin kabaca L,  degerlerine degistiriimesine
yonelik bilgilendirici formul: L,=20xL,.

25 ila 40°C arasindaki ortam sicakliklarinda kendinden yaglamali
rulmanlar icin goérev / calisma saatleri soyledir:

Calisma Calisma
Yapi Kutup saatleri saatleri
buyiikliigii sayisi 25°C'de 40° C'de
56 2 52 000 33000
56 4-8 65 000 41 000
63 2 49 000 31000
63 4-8 63 000 40 000
71 2 67 000 42 000
71 4-8 100 000 56 000
80-90 2 100 000 65 000
80-90 4-8 100 000 96 000
100-112 2 89 000 56 000
100-112 4-8 100 000 89 000
132 2 67 000 42 000
132 4-8 100 000 77 000
160 2 60 000 38000
160 4-8 100 000 74 000
180 2 55000 34 000
180 4-8 100 000 70000
200 2 41000 25000
200 4-8 95 000 60 000
225 2 36 000 23000
225 4-8 88 000 56 000
250 2 31000 20000
250 4-8 80 000 50 000

Veriler 60 HZ'e kadar gecerlidir.
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7.2.2 Gresorliiklii rulmanlara sahip motorlar

Yaglama bilgi plakasi ve genel yaglama tavsiyesi

Motor bir yaglama bilgi plakasi ile techiz edilmisse, verilen
degerlere uyun.

Montaj, ortam sicakligi ve rotasyon hizina gore yaglama araliklari
yaglama bilgi plakasinda tanimlanmistir.

ik baslatma esnasinda veya rulman yaglamasini takiben, gecici
sicaklik artist yaklasik 10 ila 20 saat boyunca gordlebilir.

Bazi motorlar, eski yag icin kolektor ile techiz edilebilir. Ekipman
icin verilen 6zel talimatlara uyun.

A. Manuel yaglama

Motor calisirken yaglama

- Yag bosaltma tapasini ¢ikarin veya mevcutsa kapatma valfini
agin.

— Yaglama kanalinin acik oldugundan emin olun

— Belirtilen miktarda yagi rulmana enjekte edin.

— Asirt miktardaki yagin timdnin rulmandan bosaltiimasi igin
motorun 1-2 saat calismasina izin verin. Yag bosaltma tapasini
veya mevcutsa kapatma valfini kapatin.

Motor bekleme konumundayken yaglama

Motorlar ¢alisirken rulmanlarin yaglanmasi mtmkun degilse,

yaglama motor bekleme konumundayken yapilabilir.

— Bu durumda, sadece yagin yansini kullanin ve birkag¢ dakika
boyunca tam devirde motoru calistirin.

— Motor durduruldugunda, rulmana belirtilen miktardaki yagin
kalanini uygulayin.

— 1-2 saatlik calisma sonrasinda, yag bosaltma tapasini veya
mevcutsa kapatma valfini kapatin.

B. Otomatik yaglama

Yag bosaltma tapasi kalici olarak cikariimalidir veya takiliysa
kapama valfi acilmalidir.

ABB sadece elektromekanik yaglama sistemlerin kullanimini
tavsiye etmektedir.

Tabloda belirtilen her bir yaglama araligina ait yag miktari,
merkezi yaglama sistemi kullaniliyorsa g ile carpilmalidir. Daha
klcUk otomatik yaglama Unitesi kullanilmasi durumunda (motor
basina bir veya iki kartus), normal yag miktar kullanilabilir.

2 kutuplu motorlar yeniden yaglandiginda, Yaglayicilar
boltiminde 2 kutuplu motorlara iliskin yaglayicr tavsiyelerine
dair not dikkate alinmalidir.

Kullanilan yag otomatik yaglama icin uygun olmalidir. Otomatik
yaglama sistemi tedarikgisinin ve yag Ureticisinin tavsiyeleri
kontrol edilmelidir.

Otomatik yaglama sistemi icin yag miktari hesaplama
ornegi

Merkezi yaglama sistemi: 50 Hz sebekedeki [EC M3_P 315_4
kutuplu motor, Tabloya gére yaglama araligi 7600 saat/55 g (DE)
ve 7600 saat/40 g (NDE) seklindedir:

(DE) RLI = 55 g/7600h*3*24 = 0,52 g/quin
(NDE) RLI = 40 g/7600*3*24 = 0,38 g/guin

Tekli otomatik yaglama linitesi (kartus) icin yag miktari
hesaplama 6rnegi

(DE) RLI = 55 g/7600h*24 = 0,17 g/giin
(NDE) RLI = 40 g/7600*24 = 0,13 g/giin

RLI =Yaglama araligi, DE = Tahrik ucu, NDE = Tahrik edilmeyen u¢

7.2.3 Yaglama araliklari ve miktarlari

Dikey motorlara iliskin yaglama araliklari, asagida gosterilen
tablodaki degerlerin yarisidir.

Kilavuz olarak, yeterli yaglama, L, 'ye gore asagidaki strelerde
gerceklestirilebilir. Daha yuksek ortam sicakliklarinda ¢alisma igin,
lutfen ABB ile irtibata gegin. L, degerlerini kabaca L, degerlerine
degistirmek icin bilgilendirici forml, manuel yaglama ile
L,=20xL.

Yaglama araliklarinda, rulman isletim sicakhigi 80°C esas alinir
(ortam sicakhigr +25°C).

NOT!

Ortam sicakligindaki artis rulmanlarin sicakliginda da
artisa neden olur. Rulman sicakligindaki 15°C'lik bir artis
icin yaglama araligi degerlerinin yarisi alinmalidir ve
rulman sicakhgindaki 15°C'lik azalma icin yaglama aralig
degerleri iki kat artirilabilir,

Daha yuksek hizda isletim, orn. frekans konvertord
uygulamalarinda, veya agir yikte daha distk hizicin yaglama
araliklarinin daha kisa tutulmasi gerekir.

UYARI!

Yag ve rulmanlarin maksimum isletim sicakligr +110°C'yi
asmamalidir.

Motorun tasarlanan maksimum hizi asilmamalidir.
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Yapi Gres 3600 3000 1800 1500 1000 500-900
baytikliigi miktari kw dev.|r/ dev.|r/ kw dev_lr/ dev'|rl kw dev.|rl kw dev.|rl
glyatak dakika dakika dakika dakika dakika dakika
Bilyali rulmanlar, calisma saati cinsinden yaglama araliklari
112 10 timi 10000 13000 timi 18000 21000 timi 25000 timi 28000
132 15 timi 9000 11000 timi 17000 19000 timi 23000 timi 26500
160 25 <185 9000 12000 <15 18000 21500 <N 24000 timi 24000
160 25 >185 7500 10000 >15 15000 18000 > 11 22500 timil 24000
180 30 <22 7000 9000 <22 15500 18500 <15 24000 timi 24000
180 30 >22 6000 8500 >22 14000 17000 >15 21000 timi 24000
200 40 <37 5500 8000 <30 14500 17500 <2 23000 timi 24000
200 40 >37 3000 5500 >30 10000 12000 >0 16000 tiimil 20000
225 50 <45 4000 6500 <45 13000 16500 <30 22000 timi 24000
225 50 > 45 1500 2500 > 45 5000 6000 >30 8000 timi 10000
250 60 <55 2500 4000 <55 9000 11500 <37 15000 timi 18000
250 60 >55 1000 1500 >55 3500 4500 >37 6000 timi 7000
280" 60 timd 2000 3500 - - - - - - -
280" 60 - - - timi 8000 10500 timi 14000 timi 17000
280 35 timi 1900 3200 - - - -
280 40 - - timi 7800 9600 timil 13900 timi 15000
315 35 timi 1900 3200 - - - -
315 55 - . timi 5900 7600 timd 11800 timi 12900
355 35 timi 1900 3200 - - - -
355 70 - . timi 4000 5600 timi 9600 timi 10700
400 40 timi 1500 2700 - - - -
400 85 - - timi 3200 4700 timd 8600 timd 9700
450 40 timi 1500 2700 - - - -
450 95 - - timi 2500 3900 timi 7700 timd 8700
Makarali rulmanlar, calisma saatleri cinsinden yaglama araliklari
160 25 <185 4500 6000 <15 9000 10500 <N 12000 timi 12000
160 25 >185 3500 5000 >15 7500 9000 >1 11000 timi 12000
180 30 <2 3500 4500 <2 7500 9000 <15 12000 timi 12000
180 30 >22 3000 4000 >22 7000 8500 >15 10500 timi 12000
200 40 <37 2750 4000 <30 7000 8500 <2 11500 timi 12000
200 40 >37 1500 2500 >30 5000 6000 >22 8000 timi 10000
225 50 <45 2000 3000 <45 6500 8000 <30 11000 timi 12000
225 50 > 45 750 1250 >45 2500 3000 >30 4000 timi 5000
250 60 <55 1000 2000 <55 4500 5500 <37 7500 timi 9000
250 60 >55 500 750 >55 1500 2000 >37 3000 timi 3500
280" 60 timi 1000 1750 - - - - - - -
280" 70 - - - timi 4000 5250 timi 7000 timi 8500
280 35 timi 900 1600 - - - -
280 40 - - timi 4000 5300 timi 7000 timi 8500
315 35 timi 900 1600 - - - -
315 55 . timi 2900 3800 timi 5900 timi 6500
355 35 timi 900 1600 - - - -
355 70 . timi 2000 2800 timi 4800 timi 5400
400 40 timi - 1300 - - - -
400 85 - - timi 1600 2400 timi 4300 timi 4800
450 40 timi - 1300 - - - -
450 95 - - timi 1300 2000 timi 3800 timi 4400
DM3AA
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7.2.4 Yaglar

UYARI!
Farkl tipteki yaglar karigtirmayin.
Uygun olmayan yaglar rulman hasarina neden olabilir.

Yaglama yapllirken, sadece asagidaki 6zelliklere sahip 6zel bilyali
rulman yagini kullanin:

lityum kompleks sabunu ve mineralli veya PAO yagl iyi kalite
yag

baz yag viskozitesi 40°C'de 100-160 cST

yogunluk NLGI derecesi 1,5-3%)

— sicaklik arahgr —30 °C - +120 °C, surekli

*) Skalanin daha kati ucu dikey montaji motorlar ya da sicak
kosullaricin onerilir.

Yukarida bahsedilen yaglama 6zelligi, ortam sicakhigr —30°C
Uzerinde veya +55°C altinda ise ve rulman sicakligr 110°C altinda
ise gecerlidir; aksi takdirde uygun yag icin ABB'ye danisin.

Dogru ozelliklere sahip gres yagi, tim biyuk yag Ureticilerinde
bulunur.

llave katkilar tavsiye edilir, ancak yazili garanti mutlaka bir
yaglayici Ureticisinden, dzellikle ilave katkilarin rulmanlara
hasar vermedigine veya yaglayicilarin 6zelliklerinin isletim
sicaklik araliginda olduguna dair EP ilave katkilari ile ilgili olarak
alinmaldir.

UYARI!

Genel olarak EP katki karisimlari iceren yaglar tavsiye
edilmez. Bazi durumlarda yatakta hasara neden olabilir,
bu nedenle kullanimi, yag tedarikgileriyle birlikte her
durumda degerlendirilmelidir.

Asagidaki yiksek performanslh yaglar kullanilabilir:

- Mobil Unirex N2 ya da N3 (lityum kompleks taban)
- Mobil Mobilith SHC 100 (lityum kompleks taban)
- Shell Gadus S5V 100 2 (lityum kompleks taban)
—Kltber  Kliberplex BEM 41-132 (6zel lityum taban)
- FAG Arcanol TEMP110 (lityum kompleks taban)
- Lubcon Turmogrease L 802 EP PLUS
(6zel lityum taban)
—Total Multis Complex S2A (lityum kompleks taban)
NOT!

Hiz faktériindn 480.000'den yuksek oldugu yiksek hizli 2
kutuplu motorlar icin her zaman yuksek hizli gres
kullanin (Dm x n olarak hesaplanan; Dm = ortalama
rulman ¢apl, mm; n = rotasyon hizi, r/dak).

Asagidaki yaglar ytksek hizli pik dokiim motorlarda kullanilabilir,
ancak lityum kompleks bazl yaglarla karistirilmamalidir:

- Klaber
- Lubcon

Kliber Quiet BOH 72-102 (polilre taban)
Turmogrease PU703 (politre bazl)

Diger yaglayicilar kullanilirsa, niteliklerin yukarida bahsedilen
yaglayicilar karsilik geldigini dreticilerle kontrol edin. Yaglama
araligi icin, yukarida listelenen ylksek performansli yaglar esas
alinir. Baska yaglarin kullanilmasi durumunda, yaglama aralig
kisalabilir.
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8. Satis sonrasi Destek

8.1 Yedek parcalar

Yedek parcalar aksi belirtiimedigi strece orijinal ve ABB
tarafindan onaylanmig olmalidir.

Yedek parcalar siparis edilirken, motor seri numarasi, tam
tip tanimi ve Urdn kodu motor etiketinde yazilan sekilde
belirtilmelidir.

8.2 Parcalarina ayirma, birlestirme
ve tekrar sarma

Sargi islemi her zaman nitelikli tamir atolyesi tarafindan
yapiimalidir.

Duman tahliye ve diger 6zel motorlar, ABB ile irtibata
gecilmeden sarilmamalidir.

8.3 Rulmanlar
Rulmanlara ozellikle dikkat edilmelidir.

Rulmanlar ¢ektirme aletleri ¢ikariimali ve isitilarak veya ozel
aletler kullanilarak takilmalidir.

Rulman degisimi, ABB Satis Ofisinde mevcut olan ayri bir talimat

kitap¢iginda detayl olarak agiklanmistir.

Etiket gibi motor Uzerinde bulunan yénergelere uyulmalidir.
Motor etiketindeki rulman tipleri degistirilmemelidir.

NOT!

Uretici tarafindan acikca onaylanmadigi stirece, kullanici
tarafindan gerceklestirilen her tirlt onarim dreticinin
sorumlulugunu gecersiz kilar.

9. Cevresel gereklilikler

ABB motorlarinin bircogu 50 Hz'de 82 dB(A) (+ 3 dB) seviyesini
asmayan bir ses basing seviyesine sahiptir.

Belirli motorlara iliskin degerler, ilgili Griin kataloglarinda
bulunabilir. 60 Hz sintizoidal beslemede, degerler Grtin
kataloglarindaki 50 Hz degerle karsilastirildiginda yaklasik
4 dB(A) daha yuksektir.

Frekans konvertorU beslemesindeki ses basing seviyeleri icin,
litfen ABB ile irtibata gecin.

Motorlarin kazinmasi ve geri dondstirilmesi gerektiginde,
uygun yollar, yerel ydnetmelikler ve yasalar izlenmelidir.
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10. Sorun Giderme

Bu talimatlar, ekipmana ait tim detaylari veya degisiklikleri
kapsamamakta ve kurulum, isletim veya bakim ile baglantili
olarak karsilanacak her tir olasi kosulu saglamamaktadir. ilave

bilgiye ihtiyac duyuldugunda, litfen en yakin ABB Satis Ofisi ile

irtibata gecin.

Motor sorun giderme semasi

Motor servisi ve sorun giderme islemi uygun alet ve ekipmana

sahip nitelikli sahislar tarafindan yapilmalidir.

SORUN

NEDEN

YAPILMASI GEREKEN

Motor ¢alismiyor

Yanmis sigortalar

Sigortalari uygun tip ve degerdeki sigortalarla degistirin.

Asir ylk tetiklemeleri

Yol vericideki asir yklemeyi kontrol edin ve resetleyin.

Uygun olmayan glg beslemesi

Beslenen giiciin motor etiketi ile ylk faktorine uydugunu
goérmek icin kontrol edin.

Uygun olmayan hat baglantilari

Motorla birlikte verilen diyagramlara gére baglantilari kontrol edin.

Sargi veya kontrol anahtarinda
acik devre

Anahtar kapatildiginda bir ugultu sesi ile belirlenir. Gevsek kablo
baglantilarini kontrol edin ve tim kontrol kontaklarinin kapali oldugundan
emin olun.

Mekanik ariza

Motorun ve tahrikin serbest bicimde dondiguni tespit etmek icin kontrol
edin.
Rulmanlari ve yaglamayi kontrol edin.

Kisa devre olmus stator

ABB ile irtibat kurun
veya

Besleme baglantisinin kesilmis oldugundan ve ¢alismanin topraklamasinin
yapilmis oldugundan emin olun, kablolarin baglantisini kesin ve yalitim
direncini 6lgin.

Zayif stator bobini baglantisi

Yanik sigortalarla belirlenir. Motor tekrar sariimalidir.
Kapaklar sokiin ve arizayi tespit edin.

Motor asirt yiklenmis olabilir

YukU azaltin.

ardindan duruyor

Motor hiz Tek faz acik olabilir Acik faz icin hatlari kontrol edin.
kaybediyor Yanlis uygulama Tip ve boyutu degistirin. Ekipman tedarikgisine danisin.
Asir ytk YUku azaltin.
Algak gerilim Motor etiketinde belirtilen geriliminin saglandigindan emin olun. Baglantiyi
kontrol edin.
Aclk devre Sigortalar yanmis. Asiri yik rolesini, statoru ve digmeleri kontrol edin.
Motor ¢alisiyor ve Glg anzasl Hattaki sigortalara ve kontrole giden gevsek baglantilari kontrol edin.

Motor nominal hiza
ulasamiyor

Diizglin bicimde uygulanmamis

Uygun tip icin ekipman tedarikgisine danisin.

Motor terminallerindeki gerilim, gerilim

distmu nedeniyle ¢cok dustik

Daha yuksek gerilim veya transformatér terminalleri kullanin veya yiku
azaltin.
Baglantilari kontrol edin. lletkenleri uygun boyut bakimindan kontrol edin.

Baslama yuka ¢ok yuksek

Motorun baslatma ydkina "yUksiz" konuma goére kontrol edin.

Kirik rotor cubuklari veya gevsek rotor

Halkalarin yaninda kiriklari kontrol edin. Yeni bir rotor gerekebilir, ¢clinkd
onarim islemleri genellikle gegici ¢ozimddr.

Acik primer devresi

Test cihaziyla arizayi tespit ve tamir edin.
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SORUN

NEDEN

YAPILMASI GEREKEN

Motor hizlanmasi
¢cok uzun zaman
aliyor ve/veya
yUksek akim cekiyor

Asirt ytk

YUkU azaltin.

Baslatmada alcak gerilim

Yiksek direng olup olmadigini kontrol edin. Yeterli kablo boyutunun
kullanildigindan emin
olun.

Arizali sincap kafesli rotor

Yeni bir rotorla degistirin.

Uygulanan gerilim ¢ok diistk

Glc¢ beslemesini onarin.

Yanlis donds yonu

Yanlis faz sirasi

Motorda veya dagitim panosunda baglantilari ters cevirin.

Motor calisirken asiri
Isinlyor

Asirt yuk

YUkU azaltin.

Govde veya havalandirma agikliklari
kirli ve motorun uygun havalandirmasi
engelleniyor olabilir

Havalandirma deliklerini agin ve motordan strekli bir hava
akisi olup olmadigini kontrol edin.

Motorun bir fazi acik olabilir

Tum uglarin iyi baglandigindan emin olmak icin kontrol edin.

Topraklanmis sargi

Motor tekrar sariimalidir.

Dengesiz terminal gerilimi

Hatali uglar, baglantilari ve transformatorleri kontrol edin.

Motor titresim
yaplyor

Motor yanlis hizalanmis

Tekrar hizalayin.

Zayif destek

Tabani glglendirin.

Kaplin dengesiz

Kaplini balanse edin.

Tahrik edilen ekipman dengesiz

Tahrik ekipmaninin tekrar balanse edin.

Arizali rulmanlar

Rulmanlari degistirin.

Rulmanlar hizada degil

Motoru onarin

Dengeleme agirliklar degismis

Rotoru tekrar balanse edin.

Rotor ve kaplin balansi arasinda
uyumsuzluk (yarim kama - tam kama)

Kaplini veya rotoru tekrar balanse edin.

Polifaz motor tek fazda calisiyor

Acik devre olup olmadigini kontrol edin.

Asiri u¢ boslugu

Rulmani ayarlayin veya sim koyun.

Strtlinme sesi

Fan arka rulman kapagina veya fan
kapagina surttyor

Fan montajini dizeltin.

VYatak plakasinda gevseklik

Tutucu civatalari sikistirin.

GUraltala isletim

Hava boslugu Gniform degil

Motor kapak gegmelerini veya rulman ge¢cmelerini kontrol edin ve dizeltin.

Rotor dengesiz

Rotoru tekrar balanse edin.

Rulmanlar sicak

Mil bikdlms veya esnemis

Mili diizeltin veya degistirin.

Asir kayis cekmesi

Kayis gerginligini azaltin.

Kasnaklar, mil desteginden cok uzakta

Kasnagi motor rulmaninin yakinina getirin.

Kasnak capi cok kuigtik

Daha buyuk kasnak kullanin.

Yanlis hizalama

Tahriki yeniden hizalayarak dizeltin.

Yetersiz yag

Rulmanda uygun kalite ve miktarda yagin bulunmasini saglayin.

Yagin bozulmasi veya kirlenmesi

Eski yagi tahliye edin, rulmanlari kerosenle tamamen yikayin ve yeni yagi
koyun.

Asiriyag

Yag miktarini azaltin, rulman yaridan fazla dolu olmamalidir.

Asiri yiklenmis rulman

Hizalamay, yan ve ug baskisini kontrol edin.

Kirik bilya veya kaba ytzeyler

Rulmani degistirin, dnce gdvdeyi iyice temizleyin.
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11. Egriler

100

50

Tus
X ekseni: Sargl sicakhidl, Santigrat Derece
Y ekseni: Yalitim Direnci Sicaklik Katsayisi, ktc

1) Gozlenen yalitim direncini dizeltmek icin,
R, 40 °C'ye k _sicaklik katsayisiile carpin. R, .. =R

X

1.04—

0.5

0.1

0.05 -

40 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Tablo 1. Yalitim direncinin sicaklik ile olan bagintisini ve élctlen yalitim direncinin 40 °C sicakliga gore nasil dizeltilecegini

gosteren diyagram.

al

Y

' |
-

a2

Y
A

Tablo 2. Yarim kaplin veya kasnagin montaji
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Tus

X ekseni
Y ekseni
1

2

3

frekans p.u.

voltaj p.u.

zon A

zon B (zon A disinda)
degerlendirme noktasi

0.90

Tablo 4. Zon A ve B'de voltaj ve frekans sapmasi
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DTC kontrollii konvertorler ile kilavuz yiiklenebilirlik egrileri

TiT,, (9] T/, (%)

g | [ e T i i i e e i 110

100 - 100 +| . i

m - o 'TTTIL .. 1

| 180-450

B0 - BO = i

?ﬂ ol rr iy rerherrrlgi ek s 11 frrreres s rrrre—rs e st rresiprrrs frrrrrrd vere e er e rerrtes v1 frelicrrer oo m

BO A e e e R s et R m

40 - o A i i i S SR i A

O 5 10 15 20 25 30 40 45 50 60 75 S0 100 ]

—|Gq11'=m§ua::z§rs§us§m.wauumgmgr:.:sugmgaz — IC411" | &0 - e e
- IC411% mimmu B8 .91 o4 98 100 50 75 B8 # 42| —ICA1T™ | 70 . 75 ;80 : s sa 91 84 o8 100 %0 '
= IC416* | 100 | 100 | 100 | mn 100 | 100 100 - 100 100 90 | 75 sslas a4z = IC416" | 100 100 | mo'l-:n 100 | 100 100 100 100 90 | 7S s8 | 48 42
' Salf vantilated, |IEC frame slzes 56-132 ' Salf vantitated, IEC frame sizes 58-132
7 Salf ventilated, |EC frame sizes 160-450 7 Salf ventilated, IEC frame sizes 180-450
. Separata maotor cooling [force ventilated) N Sepamta motor cooling (forca ventilatad)
Tablo 5a. DTC kontrolli konverter, 50 Hz, sicaklik artisi B Tablo 5b. DTC kontrollt konverter, 60 Hz, sicaklik artisi B

T, (%)

120 +

110 4
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&0 1 §oiE

ﬂ - - H 3 - H H ! 1 -| 1 Il 1 I ¥

gt ;i i i Feequemey(Hzl : : i i i i i i - Fraquency (Hz) s

ng.m1szu25m4.u45mmrsgn1m 0 6 12 18 24 30 36 48 54 B0 T2 80 108 120

= IC411 o7 4 &1 e 9 100 103 110 12 10 P omEAt| e p il e i w0 e iTa i ee s 62 e
—|c:.11*' TH B4 90 B4 90 102 108 10 11=:m1; = IC4777 | T8 - B4 D60 C 94 D B9 102 1085 0110 112 00 5465 & . a7 |
= [C41B% | 112 112'113 113'113511? 11? 112 112:1;11: - CATE% | 192 - 1127 12 M2 2 112.112 112 112:101 34:55 52 I?E
I Salf vantilatad, IEC frame sizes 56-132 'l Seif vantiated, IEC frame sizes 56-132
7 Salf ventilated, IEC frame sizes 160-430 4 Self ventiated, IEC frame sizes 160-450
® Saparate motor cooling {force vantilated) ™ Separate motor cooling (force ventilated)
Tablo 5c. DTC kontrollii konverter, 50 Hz, sicaklik artisi F Tablo 5d. DTC kontrolli konverter, 60 Hz, sicaklik artisi F
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Diger voltaj kanyagi PWM tipi ile kilavuz yiiklenebilirlik egrileri

T, (%)
100 7y

a0

BO

o

i i __Flm"':&rﬂ"t] :
E ‘Iﬂ 152E| ?535-10455&5\56535 ?u?sauasgusmm

1 H

i
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~ IC411" |40 .55 65 75 .85 89 .53 94 .05 90 62 7568 62.57 51 48 45 43
— G411 [o0 o7 '

— IC416™ |o5 58 95 95705 05 55 98 oS 00 M2 75 6N B2 67 53 49 45 43 41

70 75 80 85 80 53 94 ©5 90 82 75 68 62 57 53 48 45 43 41

' Self vantilated, |[EC frame sizes $6-132
7 Bell ventiled, |EC frame sizes 160-450
A Separate motor cooling {force ventilated)

Tablo 6a. Diger voltaj kaynagi PWM tipi konverter, 50 Hz,
sicaklik artisi B

T, (%)
TIO prosmsmespmreegpes :
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U S weentinton, 0 e sies G613
B Gl vontiatod, EC rame s 160-450
® Saparats cooRng (oece

Tablo 6¢. Diger voltaj kaynagi PWM tipi konverter, 50 Hz,
sicaklik artisi F

-lm13’ﬁﬁﬁﬁﬁ¥ﬁﬁﬁmﬁﬂ?5ﬂﬂﬂﬂ494-54311

' Self ventiiated, IEC frame sizes 56-132
7 Gelf ventlated, IEC frame sizes 160-450
" Separate motor cooling (force ventilated)

Tablo 6b. Diger voltaj kaynagi PWM tipi konverter, 60 Hz,
sicaklik artisi B

quu-nc:.r [H:b

40 "T_'T__'_'I B, SR D MR MR

o & 'IE 132430‘ZIESJWEE?ZTEHWBEWW1“1W

— G411
— 1411
— 14157 mnHnsinsﬂn-s-mﬁm%ou;ms-m S U PO G SO L G O P it

" Self vontilated, IEC frarme sizes 56-132
o Salf ventilated, IEC frame sizes 160-450
» Separate motor cocling (force ventilated)

Tablo 6d. Diger voltaj kaynagi PWM tipi konverter, 60 Hz,
sicaklik artisi F
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