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Inledning till handboken 9

Inledning till handboken

Vad kapitlet innehaller

Det har kapitlet anger vad som ingar i beskrivningen. Det ger dessutom information om
kompatibilitet, sdkerhetsforeskrifter och avsedd malgrupp.

Tillampbarhet

Den har handledningen galler styrprogrammet fér ACS880 diodmatningsenhet
(ADILX v2.5x eller senare).

Det finns tre olika typer av ACS880 diodmatningsenheter:

1. ACS880-304 +A003 ar en vatskekyld diod-diodmodul som &r utrustad med sex dioder.
DC-mellanledet i modulen laddas upp via uppladdningsmotstand. Motstanden finns
inuti vaxelriktarmodulerna eller i en extern uppladdningskrets som styrs av styrenheten.

2. ACS880-304LC +A019 ar en vatskekyld diod-diodmodul som ar utrustad med sex dio-
der. Uppladdningen liknar den for ACS880-304 +A003.

3. ACS880-304 +A018 ar en luftkyld, halvstyrd diod-tyristormodul som &r utrustad
med tre tyristorer i de dvre grenarna och tre dioder i de nedre grenarna pa 6-puls-
bryggan. DC-mellanledet laddas upp genom att minska tyristorernas tandvinkel.
ACS880-304 +A018-modulerna kan aven parallellkopplas om mer effekt kravs.

Det styrprogram som beskrivs i den har handledningen anvands i skapinstallerade
diodmatningsenheter typ ACS880-307/ACS880-307LC, diodmatningsmoduler typ
ACS880-304/ACS880-304LC och den diodmatningsenhet som ingar i frekvensom-
riktartyp ACS880-07/ACS880-07CLC.
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Sakerhetsinstruktioner

Faolj alla sdkerhetsforeskrifter som medféljer matningsenheten.

* Lasigenom de kompletta sakerhetsanvisningarna fore installation, driftsattning, drift
eller service av matningsenheten. Kompletta sékerhetsanvisningar finns i hardvaru-
handledningen till matningsenheten och iSafety instructions for ACS880 multidrive
cabinets and modules (3AUA0000102301 [engelska]) for luftkylda moduler och i
Safety instructions for ACS880 liquid-cooled multidrive cabinets and modules
(3AXD50000048633 [engelska]) for luftkylda moduler.

* Las de programvaruspecifika varningarna och noterna innan nagra férvalda
installningar for funktioner andras. Foér varje funktion ges varningar och noter i det
avsnitt som beskriver de anvandarprogrammerbara parametrarna.

* Las alla uppgiftsspecifika sakerhetsanvisningar innan uppgiften inleds. Se avsnittet
som beskriver uppgiften.

Malgrupp

Denna anvandarhandledning ar avsedd for personer som arbetar med driftsattning, para-
metersattning, dvervakning eller felsokning pa diodmatningsenheter och -moduler. Lasa-

ren forvantas ha grundlaggande kunskap om elteknik, installation, elektriska komponenter
och elschemasymboler.

Anvandarhandledningens innehall

Nedan sammanfattas handledningens innehall i korthet.

Igangkdrning refererar till avsnitt dar drifttagningsproceduren fér diodmatningsenheten
beskrivs.

Anvénda manéverpanelen ger grundlaggande information om mandverpanelen och dess
funktioner.

Programfunktioner beskriver programegenskaperna hos diodmatningsenhetens styrpro-
gram.

Parametrar beskriver parametrarna for diodmatningsenhetens styrprogram.
Ytterligare parameterdata innehaller mer information om parametrar.

Felsbkning listar alla larm- och felmeddelanden inklusive maojliga orsaker och korrigerande
atgarder.

Féaltbusstyrning via en faltbussadapter beskriver hur diodmatningsenheten kan styras av
externa enheter via ett kommunikationsnatverk.

Drift till drift-buss beskriver kommunikationen mellan frekvensomriktare, sammankopplade
av en drift till drift-buss (D2D).

Anslutande dokument

Se Lista 6ver relaterade anvidndarhandledningar pa framre parmens insida.
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Termer och forkortningar

Term/forkortning

Definition

ACS-AP-|

Typer av mandverpanel som anvands med ACS880-frekvensomriktare

ACS-AP-W

Al Analog ingang, granssnitt for analoga insignaler

AO Analog utgang, granssnitt for analoga utsignaler

BCU Typ av styrenhet som anvands i ACS880-frekvensomriktare som bestar av ett

BCON-kort inbyggt i en metallkapsling. BCU-styrenheten anvands med DxT-diod-
matningsenheter.

Likstromsmellanled

DC-krets mellan likriktare och véaxelriktare

DDCS

Distributed Drives Communication System; ett protokoll som anvands i optisk
fiberkommunikation

DI

Digital ingang, granssnitt for digitala insignaler

DIO

Digital ingang/utgang, granssnitt som kan anvandas som digital ingang eller
utgang

Diodmatningsmodul

Diodlikriktare (eller diodtyristor) och relaterade komponenter i ett ramverk eller en
kapsling av metall. Avsedd for skapinstallation.

Diodmatningsenhet

Diodmatningsmoduler som styrs av ett gemensamt styrkort, och tillhérande kom-
ponenter. Se Diodmatningsmodul.

DSU Diodmatningsenhet

DxD Diodmatningmodul med icke-styrd 6-puls diodbrygga

DxT Diodmatningmodul med halvstyrd 6-puls diod-tyristorbrygga

EFB Inbyggd faltbuss (Embedded Field Bus)

FAIO-01 Analog |/0-utbyggnadsmodul (tillval)

FBA Faltbussadapter (Field Bus Adapter)

F10-01 Digital 1/0-utbyggnadsmodul (tillval)

F1O0-11 Analog I/0-utbyggnadsmodul (tillval)

FCAN-0x CANopen®-adapter (tillval)

FCNA-0x ControlNet™-adapter (tillval)

FDCO-0x DDCS-kommunikationsmodul (tillval)

FDIO-01 Digital I/O-utbyggnadsmodul (tillval)

FDNA-0x DeviceNet™-adapter (tillval)

FEA-03 I/0-utbyggnadsmodul (tillval)

FECA-01 EtherCAT ®-adapter (tillval)

FENA-11 EtherNet/IP™-, Modbus/TCP®- och PROFINET 10®-adapter (tillval)

FENA-21 EtherNet/IP-, Modbus/TCP- och PROFINET IO-adapter med dubbla portar (tillval)

FEPL-0x Ethernet POWERLINK-adapter (tillval)

FPBA-0x PROFIBUS DP®-adapter (tillval)

FSCA-0x Modbus®-adapter (tillval)

110 Ingang/utgang

MCB Huvudbrytare (Main Circuit Breaker)

Parameter Av anvandaren installbar instruktion till diodmatningsenheten, eller signal som har
matts eller beraknats av diodmatningsenheten.

PLC Programmerbar logisk styrenhet

RDCO DDCS-kommunikationsmodul som anvands med BCU-styrenhet (tillval)

RO Relautgang, granssnitt for en digital utsignal. Implementerad med ett rela.

STO Safe torque off

ZCU Typ av styrenhet som anvands i ACS880-frekvensomriktare som bestar av ett

ZCON-kort inbyggt i en plastkapsling. ZCU-styrenheten anvands med DxD-diod-
matningsenheter.
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Ansvarsfriskrivning vid otillaten anvandning

Den har produkten ar avsedd att anslutas till och kommunicera information och data via ett
natverksgranssnitt. Det ar kundens eget ansvar att tillhandahalla och kontinuerligt tillgodose
en saker anslutning mellan produkten och kundens natverk eller nagot annat natverk (vilket
kan vara fallet). Kunden maste etablera och uppratthalla lampliga atgarder (till exempel, men
inte begransat till, installation av brandvaggar, tilldmpning av autentiseringsatgarder, krypte-
ring av data, installation av antivirusprogram, osv.) for att skydda produkten, natverket, dess
system och granssnittet mot alla typer av sakerhetsbrott, obehérig atkomst, stérningar,
intrang, lackage och/eller stdld av data och information. ABB och dess dotterbolag ar inte
ansvariga for skada och/eller férlust som harrér sig till sddana sakerhetsbrott, obehorig
atkomst, storningar, intrang, lackage och/eller stéld av data och information.

Se aven avnitt Anvéndarlas (sidan 40).
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lgangkorning

For DxT-diodmatningsmodulen maste parameter 195.01 Supply voltage stallas in fore
start. For diodmatningsmodulen DxD maste parameter 195.01 Supply voltage stéllas in
endast om styrning av uppladdningsmotstand (tillval) anvands. Se aktuell hardvaruhand-
ledning fér matningsenhet for vilka hardvarurelaterade atgarder som ska ske vid uppstart.

Om matningsenheten bestar av fler an en DxT-diodmatningsmodul, stall in parametrarna
195.30 Parallel type list filter och 195.31 Parallel connection rating id. Spara installning-
arna med parameter 196.07 Parameter save manually och starta om styrenheten med
parameter 196.08 Control board boot.

Om matningsenheten ar utrustad med en faltbussadapter som tillval maste man kontroll-
era och anpassa relaterade parametrar vid uppstart. Se kapitel Faltbusstyrning via en falt-
bussadapter.
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Anvanda manoverpanelen

Se ACS-AP-x assistant control panels user’s manual (3AUA0000085685 [engelska]).
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Programfunktioner

Vad kapitlet innehaller

| det har kapitlet beskrivs funktionerna och I/O-granssnittet fér diodmatningsenhetens styr-
program.

Oversikt 6ver styrprogrammet

ACS880-diodmatningsenhetens styrprogram kan anvandas for att styra DxD-matnings-
modulen (luftkyld modul av typ ACS880-304 +A003 och vatskekyld modul av typ
ACS880-304LC +A019) eller DxT-matningsmodul (luftkyld modul av typ ACS880-304 +A018).

DxD-modul

Styrprogrammet for diod-diodmodulen kérs pa en ZCU-styrenhet. Styrningen av DxD-mat-
ningsenheten ar enkel. DxD-modulen behdver inte nagra styrpulser utan fungerar automa-
tiskt nar bryggan ar ansluten till inkommande kraftmatning. Den primara funktionen for
programmet ar till/fran-styrning av huvudkontaktorn. Dessutom skyddar styrprogrammet
enheten mot dvertemperatur, DC-6verspanning och DC-underspanning. Om det finns en
extern uppladdningskrets for DC-mellanledet styr styrprogrammet uppladdningskretsen till
och fran vid start. DC-spanningsskydd ar tillampligt endast nar funktionen for DC-spén-
ningsmatning anvands. Se avsnitt Overspénnings- och underspénningsskydd (tillval) fér
DxD-modulen pa sidan 28.




18 Programfunktioner

DxT-modul

Styrprogrammet for diod-tyristormodulen kérs pa en BCU-styrenhet. Styrprogrammet styr
huvudkontaktorn eller huvudbrytaren och tyristorernas tandpulser. Styrprogrammet kan styra:
* 6-puls diodmatningsenhet med en eller parallellanslutna DxT-moduler

* 12-puls diodmatningsenhet med tva eller fler DxT-moduler.

| en parallellansluten 6-puls diodmatningsenhet ar tandpulserna for tyristorerna i alla
moduler likadana. | en 12-puls diodmatningsenhet ar det 30 graders skillnad mellan tand-
pulser for olika lindningar eftersom 12-pulstransformatorn har 30 graders fasforskjutning
mellan lindningarna.

Efter startkommandot sluter styrprogrammet huvudkontaktorn eller huvudbrytaren (MCB)
och styr uppladdningen av DC-mellanledet genom att styra tyristorernas tandningsvinkel.
Darfor finns det inget behov av separat uppladdningskrets. Nar DC-mellanledet har lad-
dats upp tands tyristorerna med 120-graderspulser och bryggan ar i diodlage.

Exempelvis finns féljande matningar jamfért med DxD-modulen:
e fasstrommair,

¢ DC-spanning,

* natspanning,

* matning av modultemperatur,

* matning av omgivningstemperatur.

Foljande skydd finns jamfért med DxD-modulen:

¢ kortslutning i DC-samlingsskenan,

e Qverstrom,

* natéverspanning,

* natunderspanning,

e fasbortfall,

¢ underspanning i DC-samlingsskena,

¢ strémasymmetri,

* tyristordvertemperatur,

* moduldvertemperatur.

Foljande extra skydd finns i parallellanslutna DxT-moduler:
¢ fasstromskillnad mellan parallelimoduler,

* DC-spanningsskillnad mellan parallelimoduler,

* skillnad i natspannings mellan parallellmoduler,

* dvervakning av temperaturskillnad mellan parallelimoduler.
Foljande extra skydd finns i 12-puls diodmatningsenheten:

e total stromskillnad for DC-skenan mellan modulerna som ar anslutna till olika lind-
ningar i 12-pulstransformatorn,

* odvervakning av skillnad i driftstatus mellan modulerna for varje lindning.
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Programmering via parametrar

Parametrar kan stallas in via

* mandverpanelen, sa som beskrivs i Anvdnda mandéverpanelen

* PC-verktyget Drive composer eller

* faltbussgranssnittet, sa som beskrivs i Faltbusstyrning via en féltbussadapter.

Alla parameterinstallningar lagras automatiskt i diodmatningsenhetens permanenta
minne. Emellertid, om intern +24 V DC-matning anvands fér styrenheten ar det lampligt att
tvinga lagring av parametrar genom att anvanda parameter 196.07 Parameter save manu-
ally innan styrenheten stangs av efter parameterandring.

Vid behov kan férvalda parameterinstallningar fran fabrik aterstallas med hjalp av parame-
ter 196.06 Parameter restore.

Styrplatser for start/stopp

Lokal styrning kontra extern styrning

ACSB880 har tva huvudstyrplatser: extern och lokal. Styrplatsen véljs med Loc/Rem pa
mandverpanelen eller i PC-verktyget.

r——==-"=--=-=- - = A
I Extern styrning |
1
o __ } L 1 o™ PLC I
A (= Programmerbar
[ Lokal styrning | I logisk styrenhet) I
. I I
I | | Diodmat- Drift till drift-buss I Eian
| | | ningsenhet - (D2D) efler Inbygat I
I faltbussgranssnitt I
I S —
| -~ - | I I
| Faltbussadapter (Fxxx) eller |
[ - [ DDCS-kommunikationsmodul
I Manoverpanel eller PC-verktyget I I
Drive composer (tillval) L e e — = .|
I

1) Extra ingangar/utgangar kan laggas till i form av I/O-utbyggnadsmoduler (FIO-xx) i
utdkningsfacken i styrenheten.

Extern styrning

Nar matningsenheten styrs externt ges start/stopp-kommandon via I/O-anslutningarna
(digitala och analoga ingangar) faltbussgranssnitt (via en faltbussadapter) 1/0-utbyggnads-
moduler (tillval) eller drift till drift-lank.

Tva externa styrplatser, EXT1 och EXT2, ar tillgéngliga. Anvandaren kan valja styrsignaler
(t.ex. start och stopp) och driftlagen for bada externa styrplatserna. Beroende pa vad
anvandaren har valt ar antingen EXT1 eller EXT2 aktiv. Valet mellan EXT1/EXT2 sker via
en binarkalla, till exempel en digital ingang eller ett faltbusstyrord.
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Lokal styrning

Vid lokal styrning ges start/stopp-kommandon fran mandverpanelen eller fran en PC utrus-
tad med Drive composer.

Lokal styrning anvands i huvudsak i samband med idrifttagning och underhall. Efter éver-
gang till lokal styrning asidosatter mandverpanelens start- och stopptangenter den externa
start-/stopp-kallan som definierats for styrprogrammet. Driftfrigivnings- och startfrigivnings-
kommandona maste dock vara aktiverade i styrprogrammet for att matningsenheten ska
kunna styras via panelen. Se avsnittet Styra driftfrigivning, start/stopp och startfrigivning pa
sidan 20. Andring av styrplats till lokal kan férhindras med parameter 119.17 Local ctrl
disable.

Anvandaren kan vélja med en parameter (7149.05 Communication loss action) hur mat-
ningsenheten ska reagera pa avbrott i kommunikationen med mandverpanelen eller PC-verk-

tyget.

Styra driftfrigivning, start/stopp och startfrigivning

Anvandaren styr driften av diodmatningsenheten med driftgivningskommandot, start/stopp-
kommandot och startfrigivningskommandot. Nar alla kommandon ar aktiverade i styrpro-
grammet styr det huvudkontaktorn fér matningsenheten med en relautgang (relautgang RO3
som standard). Kontaktorn ansluter diodbryggan till kraftmatningen och diodmatningsenhe-
ten startar likriktningen. Om start/stopp-kommandot eller driftfrigivningskommandot ar inakti-
verat blir relautgangen inaktiverad och huvudkontaktorn stangs av.

Det finns en parameter i styrprogrammet som definierar vardet eller kallan fér varje kommando.
Som standard definierar parametrarna kommandovardena eller kéllorna enligt foljande:
* Styrprogrammet laser driftgivningskommandot fran den digitala ingangen DI2.

» Styrprogrammet laser start/stopp-kommandot fran den digitala ingangen DI2.
» Startfrigivning ar aktiverat kontinuerligt.

Vanligtvis ar DI2 ansluten till mandéveromkopplaren som ar installerad i skapddorren. Nar
omkopplaren ar tillslagen tar styrprogrammet emot bade driftgivnings- och start/stopp-
kommandon via DI2. Om den externa uppladdningsfunktionen ar aktiverad i styrprogram-
met kommer den att utféra en separat uppladdningssekvens innan huvudkontaktorn sluts
(se avsnitt Uppladdning av DxD-matningsenhet pa sidan 35).

Obs! Om du vaxlar manéverpanelen till lokal styrning bérjar styrprogrammet lasa
start/stopp fran panelen (start- och stopp-tangenterna). Den parameterdefinerade
start/stopp-kallan ar inte giltig forran du vaxlar panelen tillbaka till fijarrstyrning. Loc/Rem-
tangenten pa panelen valjer mellan lokal styrning och fjarrstyrning.

startfrigivning om du inte ar helt saker pa vad du gor. Parameterinstallningarna och
I/O-kablarna i den skapmonterade diodmatningsenheten for multidrift ACS880-307
eller ACS880-307LC, gors pa fabriken enligt tillampningskrav.

2 VARNING! Andra inte parameterinstaliningarna som hér till driftgivning, start/stopp och

Installningar och diagnostik

Tangent pa mandverpanelen: Loc/Rem

Parametrar: parametergrupp 779 Operation mode, 120.01 Ext1 commands...120.09 Ext2
in2, 120.12 Run enable 1, 120.19 Enable start signal

Fel: 5E06 Main contactor fault
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Ytterligare installningar och diagnostik for DxT-moduler

Parametrar: 195.01 Supply voltage

Varningar: AE61 Overvoltage, AE62 Undervoltage, AE69 Synchronization, AE6B Input
phase lost,

Fel: 2E00 Overcurrent, 2E09 DC short circuit, 3E05 DC link undervoltage, 3E06 BU DC
link difference, 3E07 BU voltage difference, 3EOF Synchronization, 5E17 Running fault of
12 pulse, 8E00 Overvoltage

Tillampningsprogrammering
Obs! Den har funktionen stdds inte i den nuvarande versionen av systemprogramvara.

Funktionen hos systemprogramvara kan utdkas med tillampningsprogrammering. En stan-
dardleverans av en diodmatningsenhet inkluderar inget tillampningsprogram. Tillamp-
ningsprogram kan byggas med funktionsblock baserade pa standarden IEC 61131. Nagra
parametrar anvands som ingangar till systemprogramvarublock och kan darfor andras
aven via tillampningsprogrammet.

Styrgranssnitt

Programmerbara analoga ingangar

Styrenheten har tva programmerbara analoga ingangar. Vardera ingangen kan oberoende
stallas in som spanningsingang (0/2...10 V eller -10...10 V) eller stromingang (0/4...20 mA)
med en bygel eller omkopplare pa styrenheten. Varje ingang kan filtreras, inverteras och

skalas. Antalet analoga ingangar kan 6kas med hjalp av FIO-11- eller FAIO--01 1/O-moduler.

Analoga ingangssignaler kan anvandas i féljande fall av DxD-bryggan:

1. Om o6vervakningsfunktionen fér DC-mellanledsspanningen ar aktiverad i styrprogram-
met l&ser programmet som forval den uppmatta spanningen genom den analoga
ingangen Al2 som stromsignal (tillval). Se parameter 195.40 DC voltage source. Para-
meter 195.01 Supply voltage aktiverar funktionen om diod-diodbryggan anvands.

2. Om DxD-matningsenheten ar utrustad med en uppladdningskrets ar spanningsmat-
ningen av DC-mellanledet ansluten till Al2 som férval. Se parameter 195.40 DC vol-
tage source. For information, se leveransspecifika kretsscheman och avsnitt
Uppladdning av DxD-matningsenhet pa sidan 35.

3. Eftt sarskilt tillampningsprogram kan anvanda de analoga ingangarna. Det finns inget
tildmpningsprogram som standard men kunden kan skapa ett eget. Se Tilldmpnings-
programmering pa sidan 21 for ytterligare information.

Installningar
Parametergrupp 7712 Standard Al (sid. 59).
Programmerbara analoga utgangar

Styrenheten har tva analoga strémutgangar (0 ... 20 mA). Analoga utsignaler kan filtreras,
inverteras och skalas. Antalet analoga utgangar kan 6kas med hjalp av FIO-11- eller FAIO-01
I/O-moduler.

Instéllningar
Parametergrupp 713 Standard AO (sid. 62).
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Programmerbara digitala in- och utgangar

Styrenheten har sex digitala ingangar, en digital startférreglingsingang och tva digitala in-
/utgangar.

Digital ingang/utgang DIO1 kan anvandas som en digital ingang, digital utgang eller frek-
vensingang, DIO2 som en digital ingang eller digital utgang.

Antalet digitala ingangar/utgangar kan ékas med hjalp av FIO-01-, FIO-11- eller FDIO-01
I/O-moduler (se Programmerbara I/O-moduler nedan).

Obs! Andra inte installningarna for de reserverade digitala ingangarna (eller utgangarna).
Se underavsnitt Reserverade digitala ingangar och reldutgangar pa sidan 42.

Instéllningar
Parametergrupper 110 Standard DI, RO (sidan 52) och 111 Standard DIO, FI, FO
(sidan 57).

Programmerbara relautgangar

Styrenheten har tre relautgangar. Relautgangarna kan 6ékas med hjalp av FIO-01- eller
FDIO-01 1/0O-moduler.

Obs! Andra inte installningarna for de reserverade relautgéngarna. Se underavsnitt
Reserverade digitala ingangar och reldutgangar pa sidan 42.

Instéllningar
Parametergrupp 7710 Standard DI, RO (sid. 52).

Programmerbara I/O-moduler

Antalet digitala in-/utgadngar kan 6kas med hjalp av I/O-moduler. Frekvensomriktarens
I/O-konfigurationsparametrar anger max antal DI, DIO, Al, AO och RO som kan anvandas
med olika kombinationer av 1/0O-utbyggnadsmoduler. Kortplatser kan laggas till genom att
ansluta en FEA-Ox I/O-adapter.

Tabellen nedan visar majliga I/O-kombinationer.

Digitala Digitala I/O Analoga Analoga "

Plats ingangar ingangar utgangar _Relaut-
(DI) (DIO) (Al) (AO) gangar (RO)

Styrenhet 7 2 2 2 3
F10-01 - 4 . _ 5
FIO-11 - 2 3 1 i
FAIO-01 - - 2 5 i
FDIO-01 3 - - - 2

Tre 1/0O-moduler kan aktiveras och konfigureras med parametergrupperna 114 Extension
I/0 module 1...116 Extension I/0O module 3.

Obs! Varje konfigurationsparametergrupp innehaller parametrar som visar vardena for
ingangarna pa den specifika modulen. Dessa parametrar ar det enda sattet att anvanda
ingangarna pa I/O-modulerna som signalkallor. Anslut till en ingadng genom att valja install-
ningen Annan i parametern for val av kélla och ange sedan Iamplig vardeparameter (och
bit, for digitala signaler) i grupp 114, 115 eller 116.
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Instéllningar

Parametergrupperna 174 Extension I/O module 1 (sidan 64), 115 Extension I/O module 2
(sidan 80), 116 Extension I/O module 3 (sidan 83) och 112 Standard Al (sidan 59).

Faltbusstyrning

Diodmatningsenheten kan anslutas till ett dverordnat styrsystem via en faltbussadapter
(tillval). Se kapitel Faltbusstyrning via en féltbussadapter (sidan 179).

Instéllningar

Parametergrupperna 7150 FBA (sidan 109), 151 FBA A settings (sidan 112), 152 FBA A
data in (sidan 114), 153 FBA A data out (sidan 114), 154 FBA B settings (sidan 114), 155
FBA B data in (sidan 115) och 156 FBA B data out (sidan 116).
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Granssnitt mot externt styrsystem

Allmant

Diodmatningsenheten kan anslutas till ett externt styrsystem (t.ex. ABB AC 800M) med fiberop-
tikkablar eller partvinnade kablar. ACS880 ar kompatibel med bade ModuleBus- och DriveBus-
anslutningar. Observera att vissa funktioner i DriveBus (till exempel BusManager) inte stdds.

Topologi

Ett anslutningsexempel med antingen en ZCU-baserad eller BCU-baserad diodmatnings-
enhet med fiberoptikkablar visas nedan.

For diodmatningsenheter med en ZCU-styrenhet kravs en FDCO DDCS-kommunikations-
modul. For diodmatningsenheter med en BCU-styrenhet kravs en RDCO- eller FDCO-
modul. BCU har en dedikerad plats for RDCO — en FDCO-modul kan dven anvandas med
en BCU-styrenhet men reserverar en av tre universella tillvalsmodulplatser. Ring- och
stjarnkonfigurationer ar ocksa majliga pa nastan samma satt som med ledare/féljare-lan-
ken. Den markbara skillnaden ar att det externa styrsystemet ansluts till kanal CHO pa
RDCO-modulen i stallet for CH2. Kanalen pa FDCO-kommunikationsmodulen valjas fritt.

|—Sty_rsys_tem_ - T T T 7 | (ZCU) styrenhet | | (BCU) styrenhet |

—e - — - — -

\—{£ _____ S e — |

S = séndare; M = mottagare

Det externa styrsystemet kan aven anslutas till D2D-anslutningen (RS-485) med en skar-
mad partvinnad kabel. Anslutningsvalet gérs med parameter 160.51 DDCS controller
comm port.

Kommunikation

Kommunikationen mellan styrsystemet och diodmatningsenheten bestar av dataset med
tre 16-bitarsord var. Styrsystemet skickar ett dataset till diodmatningsenheten, vilken retur-
nerar nasta dataset till styrsystemet.

Kommunikationen anvander dataset 10...33. Innehallet i dataset konfigureras fritt, men
dataset 10 innehaller normalt styrordet medan dataset 11 returnerar statusordet och
utvalda arvarden.

Ordet som definieras som styrord ar internt kopplat till logiken, kodningen av bitarna ar
enligt beskrivningen i avsnitt Innehall i faltbussens styrord (sidan 182). P4 liknande satt
visas kodningen for statusordet i avsnitt /nnehall i féltbussens statusord (sidan 184).
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Som forval ar dataset 32 och 33 dedikerade fér mailbox-tjansten, med vilken installningar
eller forfragningar av parametervarden kan goras enligt foljande:

Styrsystem

4 2\

Parameter skriver till DSU

Overfér adress
32.1

Varde = 37653

}%

ACS880

-

Par.

Varde

147,21

1234

>~

Overfér data Dataset
Véarde = 1234
Overfor adress Dataset
feedback @

Vérde = 37653*
Parameter laser fran DSU

Avfraga adress

Dataset

Varde = 37654**
Avfragade data
Vérde = 4300

32.3
Dataset

147,22

4300

33.2
Dataset

Avfraga adress

feedback
Vérde = 37654**

333

- J

*147.21 -> 93h.15h -> 9315h -> 37653
**147.22 -> 93h.16h -> 9316h -> 37654

Med parameter 160.64 Mailbox dataset selection kan dataset 24 och 25 valjas i stallet for
dataset 32 och 33.

Uppdateringsintervallen for dataset ar foljande:

e Dataset 10...
e Dataset 12...
e Dataset 14...
¢ Dataset 18...

Instéllningar

11:2ms
13: 4 ms
17: 10 ms
25, 32, 33: 100 ms.

Parametergrupper 160 DDCS communication (sidan 116), 161 DDCS transmit (sidan 117)
och 162 DDCS receive (sidan 120).
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DDCS-kommunikation med vaxelriktarenhet

DDCS-kommunikation (fiberoptisk kommunikation) anvands fér att dverfora data mellan
matningsenhet och vaxelriktarenhet. Vaxelriktarenheten kan ge uppladdnings- och start-
kommandon till matningsenheten via DDCS-kommunikationslankar. Om matningsenheten
tar emot ett start- eller uppladdningskommando sluter den matningsenhetens huvudkon-
taktor och startar likriktaren.

Styrprogrammet fér diodmatningsenheten stddjer DDCS-kommunikationsprotokollet.
DDCS-kommunikation kan anvandas i datadverféringar mellan matnings- och vaxelrik-
tarenheter. Med DDCS-kommunikation gar det att styra och 6vervaka vaxelriktaren och
diodmatningsenheten via en faltbussadapter (i vaxelriktarenheten).

For matningsmoduler kan systemintegratorer skaffa erforderliga kablar och adaptrar for
den fysiska lanken for DDCS-kommunikation fran ABB och installera och konfigurera lan-
ken sjalv. Kontakta ABB fér mer information.

Matningsenhetens styrprogram har parametrar for konfiguration av DDCS-kommunikation.
Vid igangkoérning definieras de data som matningsenheten skickar till vaxelriktarenheter
och laser fran dem osv. For information om DDCS-kommunikation, se avsnitt Upprétta
kommunikation mellan diodmatningsenheten och véxelriktarenheten pa sidan 187.

Installningar och diagnostik

Parameter: parametergrupper 160 DDCS communication, 161 DDCS transmit, 162 DDCS
receive

Varningar: AE6D DDCS controller comm loss
Fel: 7E11 DDCS controller comm loss

Datalagringsparametrar

Tjugofyra (sexton 32-bitars, atta 16-bitars) parametrar ar reserverade for datalagring.
Dessa parametrar ar inte anslutna till nagra andra funktioner och kan anvandas for lank-
ning, test och idrifttagning. De kan skrivas och lasas med hjalp av andra parametrars kall-
eller malval.

Instéllningar

Parametergrupp 747 Data storage (sid. 107).
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Programmerbara skyddsfunktioner
Yttre handelser (parametrarna 737.07...131.10)

En yttre handelsesignal kan anslutas till en valbar ingang. Om en signal forloras genereras
en yttre handelse (fel, varning eller en loggpost).

Forlust av lokal styrning detekterad (parameter 749.05)

Parametern anger hur diodmatningsenheten skall reagera om kommunikationen med
manoverpanelen eller PC-verktyget skulle falla bort.

Val av ingang for jordfel (parameter 737.28)

Parametern anger till vilken digital ingang eller digital ingang/utgang som signal fér jordfel
ska anslutas.

Val av atgard vid externt jordfel (parameter 737.29)

Parametern valjer hur diodmatningsenheten reagerar nar ett externt jordfel detekteras.

Kalla for sakringsutlosningsfel (parameter 7371.38)

Parametern anger till vilken digital ingang eller digital ingang/utgang som sakringsutlos-
ningsfel ska anslutas.

Kalla for bromschopperfel (parameter 737.39)

Parametern anger till vilken digital ingang eller digital ingdng/utgang som bromschopperfe-
let ska anslutas.

Rakna antalet uppladdningsforsok (endast DxD-moduler)

Styrprogammet dvervakar upppladdningsférséken for att forhindra att laddningskretsen
Overhettas.

Instéllningar och diagnostik

Parametrar: 120.50 Charging overload event sel
Varningar: AE85 Charging count

Fel: 3E09 Charging count

Automatisk felaterstallning

Diodmatningsenheten kan automatiskt aterstallas efter 6verspanning, underspanning och
externa fel. Anvandaren kan ocksa ange ett fel som automatiskt aterstalls.

Automatisk felaterstallning ar som forval deaktiverad. Funktionen kan aktiveras av anvan-
daren.

Instéllningar
Parametrarna 131.72...131.16 (sidan 95).
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Overspiannings- och underspanningsskydd (tillval) for
DxD-modulen

Styrprogrammet aktiverar automatiskt dvervakningsfunktionen for DC-mellanledsspan-
ningen nar det registrerar att ett anvandardefinierat matningsspanningsvarde (parameter
195.01 Supply voltage) har stallts. Nar funktionen ar aktiverad évervakas det faktiska DC-
spanningsvardet via den analoga ingangen Al2 som férval (se parameter 195.40 DC vol-
tage source). Uppladdningslogiken fér DC-mellanledet anvander det uppmaétta spanningsvardet
i till/fran-styrningen av den extra uppladdningskretsen vid uppstart. Overvakningsfunktionen
detekterar aven mgjliga éverspannings- och underspanningssituationer: Om den uppmatta
spanningen Overskrider dverspanningsgransen eller gar under underspanningsgransen felutlo-
ser styrprogrammet och huvudkontaktorn/huvudbrytaren 6ppnas.

Obs! Overvakningen av DC-spanningen (eller tillhérande méatningskrets) anvands inte i de
skapmonterade luftkylda matningsenheterna ACS880-307 (+A003). Dessa enheter saljs
endast med ABB-vaxelriktare som har integrerade egna uppladdningskretsar fér DC-mell-
anled. Darfor behdvs ingen gemensam uppladdningskrets i matningsenheten och inte hel-
ler nagon spanningsévervakning. Av samma skal behdvs ingen spanningsévervakning i
en typisk matningsmodulinstallation. Se aven avsnitt Uppladdning av DxD-matningsenhet
pa sidan 35.

Obs! Som forval &r den analoga ingangen Al2 reserverad for spanningsmatning nar éver-
vakningsfunktionen ar aktiv. Parametrarna som definierar behandlingen av Al2-signalen
har forinstallda standardvarden fér dvervakningsfunktionen enligt féljande:

Signalintervallet 0 ... 20 mA som ar anslutet till AI2 motsvarar det faktiska DC-spani-
ningsintervallet 0 ... 1 920 V DC i styrprogrammet.

Instéllningar och diagnostik

Parametrar: 195.01 Supply voltage, 195.40 DC voltage source
Fel: 3E04 DC link overvoltage, 3E05 DC link undervoltage

Temperaturovervakning

Termobrytare dvervakar temperaturen inuti diodmatningsenheten. Brytarna ar seriekopp-
lade och anslutna till en digital ingang (DI) pa styrenheten (1=0K, 0=6vertemperatur). Vid
Overtemperatur 6ppnas en termobrytare och styrprogrammet genererar forst en varning.
Om overtemperaturindikeringen kvarstar under en fordefinierad fordrojning felutiéser mat-
ningsenheten. Anvandaren kan justera fordréjningstiden med en parameter 170.06 DI1
OFF delay.

En temperatursensor inuti ZCU- och BCU-styrenheten 6vervakar den omgivande tempe-
raturen for styrkortet.installation BCU-styrenheten dvervakar ocksa flera andra tempera-
tursensorer inuti DxT-modulen.

Instéllningar och diagnostik
Parametrar: 110.06 DI1 OFF delay

Varningar: AE60 Control board temperature

Vid fel: 4E06 Cabinet temperature fault, 407 Control board temperature
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Ytterligare installningar och diagnostik for DxT-moduler

Parametrar: 101.31 Ambient temperature, 105.11 Converter temperature %

Varningar: AE14 Excess temperature, AE15 Excess temperature difference, AE60 Control
board temperature, AE6C Semiconductor temperature

Fel: 4E03 Excess temperature, 4E04 Excess temperature difference, 4E07 Control board
temperature, 4E08 Semiconductor temperature

Underhallstidur och -raknare

Programmet har sex olika underhallstidur eller -raknare som kan konfigureras for att gene-
rera en varning nar en férdefinierad grans nas. Innehallet i meddelandet kan redigeras pa
mandverpanelen genom att valja Instdllningar — Redigera texter.

Ett tidur eller en raknare kan 6vervaka godtycklig parameter. Funktionen anvands framst
for att paminna om service.

Det finns tre typer av réaknare:
* Engangstidur. Mater tiden under vilken en binar kalla (till exempel en bit i ett statusord)
ar till.

* Signalflankraknare. Réknaren inkrementeras nar den dvervakade binarkallans status
andras.

* Varderaknare. Raknaren beraknar arvardet genom att integrera det dvervakade var-
det med hansyn till tid. Om du till exempel évervakar den faktiska effekten med en var-
deraknare beraknar och visar varderaknaren den kumulativa energin. Du kan aven
definiera granser och valja indikeringsmeddelanden for raknaren.

Installningar

Parametergrupp 733 Generic timer & counter (sid. 99).
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Lastanalysator

Toppvardesloggning

Anvandaren kan valja en signal som skall dvervakas med toppvardesloggning. Funktionen
registrerar signalens toppvarde, tillsammans med den tidpunkt toppvardet upptradde,
samt natstrommen, DC-spanningen och effekten vid den tidpunkten. Toppvardet samplas
vid 2 ms intervall.

Amplitudloggning
Styrprogrammet har tva amplitudloggar.

For amplitudlogg 2 kan anvandaren valja en signal som ska samplas vid 200 ms intervall
och ange ett varde som motsvarar 100 %. Insamlade varden sorteras till 10 endast lasbara
parametrar, beroende pa amplitud. Varje parameter representerar ett amplitudintervall
som ar 10 procentpunkter brett och visar procentsatsen for de insamlade samplingarna
som har fallit inom det intervallet.
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Amplitudintervall (parametrar 136.40...136.49)

Amplitudlogg 1 ar fast installd pa AC-strommen (1071.02 Line current). Med amplitudlogg 1
motsvarar 100 % den nominella strémmen for frekvensomriktaren. Den uppmatta strbmmen
loggas kontinuerligt. Férdelningen av sampel visas med parametrarna 736.20...7136.29.

Instéallningar

Parametergrupp 736 Load analyzer (sid. 104).
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Forvalt 1/0-kretsschema for DxD-moduler (ZCU)

Relautgangar XRO1...XRO3

XRO1: Drift V) (aktiverad = i drift) —1_NO

250 V AC/30 V DC ] Com

2A NC

XRO2: Fel (-1) 2) (aktiverad = indikerar inget fel) | NO

250 V AC/30 V DC e CoM

2A NC

XRO3: MCB-styrningz) (aktiverad = sluter huvudkontaktorn/brytaren) | NO

250 V AC/30 V DC 7 CoM

2A NC

Extern hjalpspanningsmatning XPOW
GND

24V DC,2A 2V

Referensspédnning och analoga ingangar J1, J2, XAl

Al1/AI2 val av strédm/spénning ! ” :_U Y

Anvands normalt ej Al2-

0(4) ... 20 mA, Ry, = 100 ohm ) Al2+

Anvands normalt ej Al1-

0(2) ... 10V, Ry, > 200 kohm #) AlT+

Jord AGND

-10VDC, R_1... 10 kohm -VREF

10V DC, R_1... 10 kohm +VREF

Analoga utgangar

Noll 20 ... 20 mA, R, < 500 ohm AfgzD
Noll 20 ... 20 mA, R, <500 ohm A/SC;D
Drift till drift-buss (ej ansluten som standard) J3, XD2D
Terminering av drift till drift-buss °) ON .== OFF

Skarm 4

e BGND 3
Drift till drift-buss A 2
B 1
XSTO-anslutning XSTO
XSTO-anslutning. Bada kretsarna (kraftmodul, styrenhet) maste vara slutna for att :Ef g
mojliggora drift och start av matningsenheten. (IN1 och IN2 maste vara anslutna till
out)? SGND | 2
ouT 1

Digitala ingangar XDI
Aterstillning <) (0 -> 1 = felaterstalining) DI6
Anvands normalt ej. Tillvalet jordfelsévervakning anvander DI5. DI5
Fel pa hjidlpspanningsbrytare < DI4
MCB-aterkoppling ©’ (1 = huvudbrytare/-kontaktor sluten) DI3
Driftfrigivning <) (1 = driftfrigivning) DI2
Temperaturfel <) (0 = dvertemperatur) DI1
Digitala in-/utgangar XDIO
Anvands normalt ej DIO2
Anvands normalt ej DIO1
Val av jord .
Hjalpspanningsutgang, digital forreglingsingang XD24
Jord fér digitala in-/utgangar DIOGND
+24 V DC 200 mA ® +24VD
Jord for digitala ingadngar (gemensam) DICOM
+24 V DC 200 mA ®) +24VD
Anvands normalt ej DIIL
Anslutning for séakerhetsfunktionsmodul (anvands inte i matningsenheter) X12
Anslutning fér manéverpanel X13

Anslutning fér minnesenhet X205
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Noter:

Ledarareor och atdragningsmoment: 0,5 ... 2,5mm? (24 ... 12AWG) och 0,5 Nm for bade mangtradiga och
entradiga ledare.

Eftersom samma styrprogram anvands med olika diodmatningtyper kan standardanslutningarna inte anvandas
med alla. Vissa enheter har till exempel uppladdning av DC-mellanled medan andra inte har det. Standardin-
stallningarna fér parametrar och 1/O-anslutningar galler for versionen utan laddningskrets.

Genom att aktivera bit 15 i parameter 195.20 HW options word 1 kan 1/O-férvalen &ndras till en optimerad
installning for den vatskekylda ACS880-frekvensomriktarn for singeldrift. I/O-anslutningarna for den har install-
ningen visas i exempelkretsscheman.

R Instalining av signalen i styrprogrammet. Om parameter 120.30 External charge enable har vardet Yes
reserverar styrprogrammet den har 1/O-plinten for styrning och évervakning av den externa uppladdningskret-
sen, och parametrarna 770.24 RO1 source och 110.30 RO3 source ar skrivskyddade. Om vardet ar No kan du
anvanda I/O-plinten for andra syften.

2) Standardinstallningen av signalen i styrprogrammet. Instéllningen kan &ndras med en parameter. For leve-
ransspecifik installning se leveransspecifika kretsscheman.

3) Stromingang [0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm] eller spanningsingang [0(2) ... 10V, Ry, > 200 kohm] valjs med
bygel J1. Vid andring av instéllningarna kravs omstart av styrenheten. Obs! Om parametern 195.01 Supply
voltage har standardvardet (Not given) anvands inte den analoga ingangen Al2. Med andra varden for para-
metern laser styrprogrammet den uppmatta DC-spanningen genom Al1 eller Al2. Se leveransspecifika kretss-
cheman eller kontakta ABB fér anslutningar och komponenter i matkretsen.

4) Strdmingang [0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm] eller spanningsingang [0(2) ... 10V, R;, > 200 kohm] véljs med
bygel J2. Vid éndring av installningarna kravs omstart av styrenheten.

5) Maste vara satt till ON nar matningsenheten ar den forsta eller sista enheten i drift till drift-bussen (D2D).

6) Installining av signalen i styrprogrammet. Installningen &r fast och kan inte &ndras med en parameter.

7) Avgor om DICOM ar skild fran DIOGND (dvs. flytande gemensam referens for digitala ingangar).

==+ DICOM ansluten till DIOGND. -== DICOM och DIOGND inbdrdes skilda.

8) Total belastningskapacitet fér dessa utgangar ar 4,8 W (200 mA / 24 V) minus den effekt som kravs av DIO1
och DIO2.

9 Den har ingangen anvands endast i vaxlriktarenheter, inte i matningsenheter. Den har ingangen fungerar
endast som Safe torque off-ingang i vaxiriktarenheter som styr en motor. | andra tilldmpningar (t.ex. matnings-
eller bromsenhet) stoppas enheten av inaktivering av IN1 och/eller IN2-anslutningen men utgér inte en verkligt
saker funktion.
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Forvalt 1/0-kretsschema for DxT-moduler (BCU)

XD2D Drift till drift-buss
1 B
Z A Drift till drift-buss (anvands ej som standard)
3 BGND
4 Skarm
X485 RS485-anslutning
5 B
‘ A Anvands ej (anvands ej som standard)
7 BGND
8 Skarm
XRO1...XRO3 Relautgangar
— XRO1: Drift ¢) (aktiverad = drift)
250 VAC/30VDC/2A
I
— XRO2: Fel (-1) < (aktiverad = inget fel)
250 VAC/30VDC/2A
I
— XRO3: MCB-styrning '/ (aktiverad = sluter huvudkontaktorn/-brytaren.)

250 VAC/30VDC/2A

X XSTO-anslutning
1 ouT XSTO-anslutning. Bada kretsarna (kraftmodul, styrenhet) maste vara slutna for
2 SGND att mojliggoéra drift och start av matningsenheten. (IN1 och IN2 maste vara
3 IN1 anslutna till OUT.) &
4 IN2
5 IN1
s ﬁ\gND Anvands ej
8 SGND
XDI Digitala ingangar
1 DI1 Temperaturfel <) (0 = 6vertemperatur)
2 DI2 Driftfrigivning <) (1 = driftfrigivning)
3 DI3 MCB-aterkoppling '/ (0 = huvudkontaktor/-brytare dppen)
4 DI4 Fel pa hjalpspanningsbrytare </
5 DI5 Anvands normalt ej. Kan anvandas for t.ex. jordfelsdvervakning.
6 DI6 Aterstalining </ (0 -> 1 = felaterstallning)
4 DIIL Anvands normalt ej. Kan anvandas for t.ex. nédstopp.
XDIO Digitala in-/utgangar
DIO1 Anvands normalt e
DIO2 Anvands normalt e
DIOGND | Jord for digitala in-/utgangar
DIOGND | Jord for digitala in-/utgangar
XD24 Hjalpspanningsutgang

+24VD

+24 'V DC 200 mA ®

DICOM

Jord for digitala ingangar

+24VD

+24 'V DC 200 mA ®

DIOGND

Jord for digitala in-/utgangar

DICOM=DIOGND

Ombkopplare for val av jord

XAl

Analoga ingangar, referensspanningsutgang

+VREF

10V DC, R_1...10 kohm

-VREF -10VDC, R_1...10 kohm
AGND Jord
Al1+ Anvands normalt e;.

0(2)...10 V, Ry, > 200 kohm 3

Anvands normalt ej.
0(4)...20 mA, R, = 100 ohm %)

Analoga utgangar

Noll 2 0...20 mA, R, < 500 ohm

Noll 2 0...20 mA, R_< 500 ohm

Extern hjalpspdnningsmatning

24V DC, 2,05A

Anslutning for sidkerhetsfunktionsmodul (anvands inte i matningsenheter)

Anslutning for manoverpanel

Anslutning for minnesenhet
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| tabellen ovan visas styranslutningarn fér matningsenheten och standardbetydelsen eller
anvandning av signaler i matningsenhetens styrprogram.

Det finns ytterligare fiberoptikanslutningar fran BCU-styrenheten till DxT-modulerna.

Noter:

Ledarareor och atdragningsmoment: 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG) och 0,5 N-m for bade mangtradiga och
entradiga ledare.

Eftersom samma styrprogram anvands med olika diodmatningtyper kan standardanslutningarna inte anvandas
med alla. Vissa enheter har till exempel uppladdning av DC-mellanled medan andra inte har det. Standardin-
stéllningarna for parametrar och 1/O-anslutningar galler for versionen utan laddningskrets.

R Installning av signalen i styrprogrammet. Instéllningen ar fast och kan inte andras med en parameter.

2) Standardinstallningen av signalen i styrprogrammet. Instéllningen kan &ndras med en parameter. For leve-

ransspecifik installning se leveransspecifika kretsscheman.

3) Stréomingang [ 0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] eller spanningsingang [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm ], véljs med
omkopplare Al1. Vid andring av installningarna kravs omstart av styrenheten.

4) Stromingang [0(4)...20 mA, R;, = 100 ohm] eller spanningsingang [0(2)...10 V, R;, > 200 kohm], véljs med

omkopplare Al2. Vid &ndring av installningarna kravs omstart av styrenheten.

5) Maste vara satt till ON nar matningsenheten ar den férsta eller sista enheten i drift till drift-bussen (D2D).

6) Total belastningskapacitet for dessa utgangar ar 4,8 W (200 mA vid 24 V) minus den effekt som kravs av
DIO1 och DIO2.

7) Avgor om DICOM ar skild fran DIOGND (dvs. flytande gemensam referens for digitala ingangar).
DICOM = DIOGND ON: DICOM ansluten till DIOGND. OFF: DICOM och DIOGND inbérdes skilda.

8) Den har ingangen anvands endast i vaxiriktarenheter, inte i matningsenheter. Den har ingangen fungerar
endast som Safe torque off-ingang i vaxlriktarenheter som styr en motor. | andra tillampningar (t.ex. matnings-
eller bromsenhet) stoppas enheten av inaktivering av IN1 och/eller IN2-anslutningen men utgor inte en verkligt
saker funktion.
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Uppladdning av DxD-matningsenhet

En uppladdningssekvens kravs alltid for att ladda upp mellanledskondensatorerna kontrol-
lerat. Med andra ord far du inte ansluta de urladdade kondensatorerna till full matnings-
spanning, Mellanledsspanningen maste 6ka gradvis tills kondensatorerna har laddats upp
och ar redo fér normal anvandning.

Styrprogrammet har en funktion fér att styra en extra uppladdningskrets i matningsenhe-
ten. Uppladdningsfunktionen ar inaktiv som férval. Skdpmonterade, luftkylda matningsen-
heter av typ ACS880-307 (+A003) har ingen och behdver ingen laddningskrets eftersom
de endast anvands med vaxelriktarmoduler i byggstorlek R1i dtill R7i som sjalva laddar
sina DC-mellanledskondensatorer.

Likriktarbryggan i matningsmodulerna ACS880-304 +A003 och ACS880-304LC +A019 ar
icke-styrd. Den kan inte styra DC-mellanledsspanningen och begransa laddningsstrommen
for mellanledskondensatorerna vid start. Darfér kan bryggan endast anvandas med omrik-
tare som har interna uppladdningskretsar. Annars maste matningsenheten utrustas med en
separat, extern laddningskrets. Styrprogrammet tillater anvandning av en extern krets.

| luftkylda diodmatningsenheter maste DC-spanningsmatsignalen vara ansluten till Al2. |
vatskekylda diodmatningsenheter mater vaxelriktarenheten DC-spanningen i frekvensom-
riktarens DC-lank och skickar vardet till diodmatningsenheten via analog ingang Al2, eller
en fiberoptiklank. DC-spanningens kalla véljs med parameter 195.40 DC voltage source.
Val Al2 skalat vérde (forvalt varde) anvands normalt med luftkylda diodmatningsenheter
och val External measurement signal med vatskekylda diodmatningsenheter. Om diod-
matningsenheten registrerar éverspannings- eller underspanningssituationer I6ser den ut
huvudkontaktorn/-brytaren.

Uppladdningen ar klar nadr DC-spanningen > 120.25 MCB closing level och DC-span-
ningen dU/dt < 120.26 Maximum dU/dt. Om uppladdningen tar langre an 720.23 Max DC
charging time, |6ser matningsenheten ut fér fel 3£E08 LSU charging.

Styrprogammet 6vervakar uppladdningsférsoken for att férhindra att uppladdningskretsen
Overhettas. Om det sker fler an tva forsok att ladda DC-mellanledet externt pa fem minuter,
gar startforreglingen in (706. 18 Start inhibit status word, bit 9). Fem minuter efter det forsta
laddningsforsoket tas startférreglingen bort. Matningsenheten generar ocksa en handelse
som valts med parameter 120.50 Charging overload event sel.

Om matningsenheten anvands i ett drivsystem dar uppladdningen maste styras av mat-
ningsenheten, maste du installera en separat uppladdningskrets och aktivera och stalla in
uppladdningsfunktionen i matningsenhetens styrprogram. Kontakta ABB for mer informa-
tion om anslutning av komponenterna och installning av parametrarna.




36 Programfunktioner

Udc 100 % av nominell _______

120.25 MCB closing level (A Fordréjning om parameter 120.28 MCB
80 % standard, DC voltage oo i relay timing > 0
intervall 75 ... 100 % 0 s standard, intervall -6 ... 6 s

@ 120.26 Maximum dU/dt, 50 V/s standard, intervall 0 ... 200 V/s

Uppladdning klar (villkor 1, 2 och 3 uppfyllda)

Udc 0 % av nominell

#ON =1 HON =1

#Charging = 1 L #Ready run = 1
Endast startprocedurrelaterade bitar av parameter HON = 1 #Ready ref = 1
106.11 Main status word visas har. Det kan finnas #Operating = 1
andra varden av huvudstatusord beroende pa styrplats
osv. (t.ex. bit 9 Remote).

106.11 Main status word _gon = 1.

Kommandot ON/OFF eller
kommandot START fran
den aktiva styrplatsen

. . i Fordréjning om parameter 120.28 MCB
ging closing relay timing < 0
— &~ 0's standard, intervall -6 ... 6 s

110.24 RO1 source
Uppladdning

Fordréjning om parameter 7120.28 MCB
MCB (RO3) . ; relay timing > 0
—————MCB ¢l - i
closing 0 s standard, intervall -6 ... 6 s

Sy 14 Om aterkoppling saknas efter en
' overvakningsfordréjningen
genereras fel 5£06 Main
contactor fault.

MCB-aterkoppling -DI3 st:

N ¢ Tillstandet uppladdning klar kan inte uppnas innan tiden har passerat.
@ i Om tillstandet uppladdning klar
120.23 Max DC charging time inte uppnas innan tiden har gatt
3 s standard, intervall 0 ... 10 s genereras fel 3E08 LSU
charging .

Instéllningar och diagnostik

Parametrar: 110.24 RO1 source, 120.21 Delay for MCB DI3 supervision, 120.23 Max DC
charging time, 120.25 MCB closing level, 120.26 Maximum dU/dt, 120.28 MCB relay
timing, 120.30 External charge enable, 120.50 Charging overload event sel, 120.60 DC
voltage external unscaled, 120.61 External DC voltage scale, 195.01 Supply voltage,
195.40 DC voltage source

Fel: 3E08 LSU charging
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Uppladdning av DxT-matningsenhet

Huvudskillnaden mellan diod-diodbryggan och den styrda diod-tyristorbryggan ar styrbar-
heten. Diodernas funktion kan inte styras. Tyristorernas funktion kan styras och vara
Antingen blockerade eller ledande. Genom att styra tyristorerna kan frekvensomriktarens
AC-strom begransas vid tillslag av matningsspanning utan nagon ytterligare uppladd-
ningskrets i matningsenheten eller i vaxelriktarenheterna.

Styrprogrammet styr uppladdningen av DC-mellanledet genom att minska tdndningsvin-
keln efter slutning av huvudkontaktorn/-brytaren. Om uppladdningsstrémmens toppvarde
ar mer an 30 % av markstrommen stoppas uppladdningsrampen. Efter rampningen and-
ras matningen fran uppladdningslage till diodlage med 120 graders tandningspulser.

Instéllningar och diagnostik

Obs! Normalt behdver inga andra parametrar an 795.01 Supply voltage stéllas in.
Parametrar: 120.21 Delay for MCB DI3 supervision, 195.01 Supply voltage

Varningar: AE61 Overvoltage, AE62 Undervoltage, AE69 Synchronization, AE6B Input
phase lost

Fel: 2E00 Overcurrent, 2E09 DC short circuit, 3E05 DC link undervoltage, 3E06 BU DC
link difference, 3E07 BU voltage difference, 3EOF Synchronization, 5E06 Main contactor
fault, 5E17 Running fault of 12 pulse, 8E00 Overvoltage
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Reducerad drift

Funktionen for reducerad drift ar tillganglig for diodmatningsenheter som bestar av paral-
lellanslutna diodmatningsmoduler. Funktionen goér det méjligt att fortsatta driften med
begransad strém aven om en (eller flera) moduler inte fungerar pga. exempelvis under-
héllsarbete. | princip ar reducerad drift méjlig med endast en modul, men i praktiken méaste
modulerna i drift kunna forse vaxelriktarmodulerna med tillracklig strom.

Antalet borttagna diodmatningsmoduler ar begransat. Foljande tabeller visar tillatna konfi-
gurationer.

Obs! Nar diodmatningsmoduler tas bort maste motsvarande AC-sakringar ocksa tas bort.

6-puls diodmatningsenhet

Ursprunglig konfiguration | Tillatna konfigurationer vid anvéndning av reducerad drift
2xDSU-modul 1xDSU-modul

3xDSU 2xDSU eller 1xDSU

4xDSU 3xDSU eller 2xDSU eller 1xDSU

5xDSU 4xDSU eller 3xDSU eller 2xDSU eller 1xDSU

6xDSU 5xDSU eller 4xDSU eller 3xDSU eller 2xDSU eller 1xDSU

12-puls diodmatningsenhet

Obs! Reducerad drift stdds inte vid tiden for publikation i 12-puls diodmatningsenheter.

Med 12-puls diodmatningsenheter maste bada sekundarlindningarna i 12-pulstransforma-
torn ha samma antal diodmatningsmoduler. Nar funktionen fér reducerad drift anvands
med 12-puls diodmatningsenheten tas tva diodmatningsmoduler bort.

Ursprunglig konfiguration | Tillatna konfigurationer vid anvandning av reducerad drift

4xDSU 2xDSU

6xDSU 4xDSU eller 2xDSU
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Aktivering av funktionen for reducerad drift

Obs! For skapmonterade frekvensomriktare ar de kabeltillbehdr och den luftledplat som
kravs for proceduren tillgangliga fran ABB och medféljer leveransen.

VARNING! Folj sdkerhetsinstruktionerna for den aktuella diodmatnings-
A /'\ enheten.

1.

N o O bk

Koppla bort matningsspanningen och alla andra kallor som kan mata DC-mellanledet
(t.ex. DC-/DC-vaxelriktare) fran diodmatningsenheten.

Om Diodmatningsenhetens styrenhet spanningsmatas fran den defekta modulen,
installera en kabelférlangning och anslut den till nAgon av de kvarvarande modulerna.

Ta ut modulen som ska underhallas fran sin plats i skapkapslingen. Se motsvarande
beskrivning av hardvara for instruktioner.

Installera en luftledplat, sa att luften hindras att strotmma genom den tomma utrymmet.
Sla till spanningen till matningsenheten.
Ange det faktiska antalet diodmatningsmoduler i parameter 195.13 Reduced run mode.

Aterstall alla fel och starta diodmatningsenheten. Den maximala strdmmen &r nu auto-
matiskt begransad enligt den nya konfigurationen. En konflikt mellan antalet detekterade
moduler och det varde som angetts i 195.13 genererar ett fel (5EOE Reduced run).

Nar alla moduler har installerats igen méaste parameter 195.13 Reduced run mode ater-
stéllas till 0 for att inaktivera funktionen for reducerad drift.

Instéllningar och diagnostik

Parametrar: 195.13 Reduced run mode, 195.14 Connected modules
Fel: 5EOE Reduced run
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Anvandarlas

For battre skydd mot otillaten anvandning rekommenderar vi att du staller in ett I6senord
for att forhindra att parametervarden och/eller inlasning av systemprogramvara och andra
filer andras.

darlaset inte aktiverats med en ny sékerhetskod. Se Ansvarsfriskrivning vid otilla-

2 VARNING! ABB ar inte ansvarigt for skador och forluster som beror pa att anvan-
ten anvéndning (sidan 12).

For att aktivera anvandarlaset forsta gangen ange sakerhetskoden 10000000 i 196.02
Pass code. Det gor parametrarna 796.100...196.102 synliga. Ange sedan den nya saker-
hetskoden i 196.7100 Change user pass code och bekrafta koden i 196.101 Confirm user
pass code. | 196.102 User lock functionality definieras de atgarder du vill férhindra (vi
rekommenderar att du valjer alla atgarder om inget annat kravs av tillampningen).

For att stinga laset, ange en ogiltig sakerhetskod i parameter 196.02 Pass code, aktivera
196.08 Control board boot eller bryt och sla till spanningen. Nar laset ar stangt ar parame-
trarna 796.700...196.102 dolda.

For att 6ppna laset, ange sakerhetskoden i 196.02 Pass code. Det gor parametrarna
196.700...196.102 synliga igen.

Installningar
Parametrarna 7196.02 (sidan 127) och 196.700...196.102 (sidan130).
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Vad kapitlet innehaller

Kapitlet beskriver parametrarna i styrprogrammet, inklusive arvarden.

Termer och forkortningar

Term

Definition

Arvarde

Typ av parameter som ar resultatet av en méatning eller berdkning som matnings-
enheten har utfort eller som innehéller statusinformation.

Def

(I féljande tabell, pa samma rad som parameternamnet.)
Forvalt varde for en parameter for makrot Fabrik.

FbEq16

(I foljande tabell, paA samma rad som parameterintervallet eller for varje val.)

16-bitars faltbussekvivalent. Skalning mellan det varde som visas pa panelen och
det heltal som anvands i faltbusskommunikation nar ett 16-bitarsvarde ar valt for
Overforing till ett externt system.

Bindestreck (-) indikerar att parametern inte ar tillganglig i 16-bitarsformat.

Motsvarande 32-bitars skalningar anges i kapitel Ytterligare parameterdata
(sidan 133).

Annan

Vardet hamtas fran en annan parameter.

Om du véljer Annan visas en parameterlista dar anvandaren kan ange kallpara-
metern.

Obs! Kallparametern maste vara ett 32-bitars reellt tal (teckenplacering). For att
anvanda ett 16-bitars heltal (t.ex. mottaget fran en extern enhet i dataset) som
kalla kan datalagringsparametrar 147.01...147.08 (sidan 707) anvandas.

Annan [bit]

Vardet hamtas fran en specifik bit i en annan parameter. Om du valjer Annan visas
en parameterlista dar anvandaren kan ange kallparametern och biten.

Parameter

Antingen en funktionsinstéllning som kan andras av anvandaren eller en arvar-
dessignal.

p.u.

Per Unit (Per enhet)
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Reserverade digitala ingangar och relautgangar

Andra inte instéllningarna foér de reserverade digitala ingangarna eller reldutgangarna.
For den skdpmonterade matningsenheten fér multidrift, ACS880-307 eller ACS880-307LC,
definieras och ansluts digitala ingadngar och relautgangar som normalt anvands, i fabriken.
Se leveransspecifika kretsscheman och underavsnitt Férvalt I/O-kretsschema fér DxD-
moduler (ZCU) pa sidan 37 och Férvalt I/O-kretsschema fér DxT-moduler (BCU) pa

sidan 33.

Sammanfattning av parametergrupper

Grupp Innehall Sid.

101 Actual values Grundlaggande arvardessignaler fér dvervakning av 44
matningsenheten.

104 Warnings and faults Information om de varningar och fel som senast har intraffat. 45

105 Diagnostics Olika raknare och matningar av drifttidstyp som hanfér sig till 46
underhall av diodmatningsenheten.

106 Control and status words | Styrord och statusord 46

107 System info Information om hardvara och systemprogramvara. 52

110 Standard DI, RO Konfigurering av digitala ingangar och relautgangar. 52

111 Standard DIO, FI, FO Konfigurering av digitala in-/utgéngar och frekvensingangar/-utgangar. 57

112 Standard Al Konfigurering av analoga ingangar. 59

113 Standard AO Konfigurering av analoga utgangar. 62

114 Extension I/0O module 1 Konfiguration av I1/0-modul 1. 64

115 Extension I/O module 2 Konfiguration av I/O-modul 2. 80

116 Extension I/O module 3 Konfiguration av 1/0-modul 3. 83

119 Operation mode Val av externa styrplatskallor och driftlagen. 87

120 Start/stop Val av signalkalla fér aktivering av start/stopp-instélliningar for 87
uppladdning.

121 Start/stop mode Start- och stopplagen, nédstoppslage och val av signalkalla. 92

131 Fault functions Installningar som definerar funktionen fér matningsenheten i 92
felsituationer.

133 Generic timer & counter | Konfiguration av underhallstidur/-raknare. 99

136 Load analyzer Instéllningar av toppvardes- och amplitudlogg. 104

147 Data storage Parametrar som kan skrivas till och lasas fran med hjalp av kall- och 107
malinstélliningarna for andra parametrar.

149 Panel port communication | Kommunikationsinstallningar for matningsenhetens 108
mandverpanelport.

150 FBA Generella instéllningar for konfiguration av faltbusskommunikation.| 709

151 FBA A settings Konfigurering av faltbussadapter A. 112

162 FBA A data in Val av data som skall éverféras fran matningsenheten till 114
faltbussadministratéren via faltbussadapter A.

163 FBA A data out Val av data som skall dverforas fran faltbussadministratoren till 114
matningsenheten via faltbussadapter A.

154 FBA B settings Konfiguration av faltbussadapter B. 114

155 FBA B data in Val av data som skall éverféras fran matningsenheten till 115
faltbussadministratdren via faltbussadapter B.

156 FBA B data out Val av data som skall verféras fran faltbussadministratéren till 116
matningsenheten via faltbussadapter B.

160 DDCS communication Konfigurering av DDCS-kommunikation. 116

161 DDCS transmit Definierar data som skickas via DDCS-lanken. 117

162 DDCS receive Mappning av data som tas emot via DDCS-lanken. 120
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Grupp Innehall Sid.

190 Additional actual values Ytterligare arvarden for 6-puls diod-tyristorbryggan eller moduler 122
som ar anslutna till den forsta lindningen i 12-puls
diodmatningsenheten.

192 Additional actual values 2 | Ytterligare arvarden fér moduler som ar anslutna till den andra 123
lindningen i 12-puls diodmatningsenheten.

195 HW configuration Olika hardvarurelaterade installningar. 125

196 System Sprakval, kod, spara och aterstalla parametrar, omstart av styrenhet, 127
anvandarlas.

206 I/0 bus configuration Grundlaggande konfiguration av den distribuerade 1/0O-bussen. 131

207 I/0 bus service Distribuerad 1/O-busservice. 131

208 I/0 bus diagnostics Diagnostiska réknare i den distribuerade I/O-bussen. 131

209 I/0 bus fan identification | Flaktidentifieringskdrning i den distribuerade 1/0-bussen. 132
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JAN

VARNING! Andra inga parameterinstéllningar om du inte &r séker pa vad du gér.
Parameterinstallningarna och 1/0-anslutningarna i den skapmonterade diodmat-
ningsenheten for multidrift, gors pa fabriken enligt tillampningskrav.

[Nr. Namn/virde | Beskrivning | Def/FbEq16 |
101 Actual values Grundlaggande arvardessignaler for 6vervakning av mat-
ningsenheten.
101.01  DC voltage Uppmatt spanning i DC-mellanledet [V]. -
Endast DxD-moduler:
Obs! Den har signalen aktiveras nar DC-spanningsmatning
(tillval) anvands.
0,00...2000,00 V Mellanledsspénning. 1=1V
101.02  Line current Endast DxT-moduler: Genomsnittligt rms-varde for fasstrom- | -
mar [A].
0,00...30000,00 A | Fasstrom 1=1A
101.03  Line current % Endast DxT-moduler: Genomsnittligt rms-varde for fasstrom- | -
mar [%].
0,0...1000,0 % Fasstrom i procent av markstrom. 1=1%
101.08  Frequency Endast DxT-moduler: Natfrekvens [Hz]. -
0,00...100,00 Hz Natfrekvens. 100=1Hz
101.09  Grid voltage Endast DxT-moduler: Genomsnittligt rms-varde for natspan- |-
ningsmatning [V].
0,00...2000,00 V Natspanning, 1=1V
101.12  Power Endast DxT-moduler: Effekt [kW]. -
-30000,00... Effekt. 1=1kW
30000,00 kW
101.13  Power % Endast DxT-moduler: Effekt i procent av markeffekt [%]. -
-1000,0...1000,0 % | Effekt i procent av markeffekt. 1=1%
101.22  kWh supply Endast DxT-moduler: Raknar netto-kWh. -
-1000...1000 kWh | kWh-varde. 10 =1 kWh
101.23  MWh supply Endast DxT-moduler: Raknar netto-MWh. -
-1000...1000 MWh | MWh-varde. 1=1MWh
101.24  GWh supply Endast DxT-moduler: Raknar netto-GWh. -
-32768... GWh-varde. 1=1GWh
32767 GWh
101.31  Ambient Endast DxT-moduler: Temperatur fér modulens inkommande |-
temperature luft [°C].
-30000,0... Omgivningstemperatur. 1=1°C
30000,0 °C
101.61  Nominal supply Endast DxT-moduler: Nominell matningsspanning for omrikta- | -
voltage ren [V].
0...2000 V Nominell matningsspanning. 1=1V
101.62  Nominal DC voltage | Endast DxT-moduler: Nominell DC-spanning for omriktaren [V]. | -
0...2000 V Nominell DC-panning. 1=1V
101.63  Nominal current Endast DxT-moduler: Omriktarens markstrém [A]. -
0...30000 A Markstrom. 1=1A
101.64  Nominal power Endast DxT-moduler: Omriktarens markeffekt [kW]. -
0...30000 kW Markeffekt. 1=1kW
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
101.70  Ambient Endast DxT-moduler: Omgivningstemperatur fér matningsen- | -
temperature percent | het i procent. 0...100 % motsvarar 0...60 °C.
Se aven 101.31 Ambient temperature.
-200,00...200,00 % | Omgivande temperatur i procent. 1=1%
104 Warnings and faults Information om varningar och fel som senast har intraffat.
Forklaringar till enskilda varningar och felkoder finns i kapitel
Fels6kning.
Alla parametrar i denna grupp kan endast lasas (om inget
annat anges).
104.01  Tripping fault Kod for det forsta aktiva felet (felet som orsakade den nu -
aktiva utlésningen).
0000h...FFFFh Forsta aktiva felet. 1=1
104.02  Active fault 2 Kod for det andra aktiva felet. -
0000h...FFFFh Andra aktiva felet. 1=1
104.03  Active fault 3 Kod for det tredje aktiva felet. -
0000h...FFFFh Tredje aktiva felet. 1=1
104.04  Active fault 4 Kod for det fjarde aktiva felet. -
0000h...FFFFh Fjarde aktiva felet. 1=1
104.05 Active fault 5 Kod for det femte aktiva felet. -
0000h...FFFFh Femte aktiva felet. 1=1
104.06  Active warning 1 Kod for den forsta aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Forsta aktiva varningen. 1=1
104.07  Active warning 2 Kod fér den andra aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Andra aktiva varningen. 1=1
104.08  Active warning 3 Kod for den tredje aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Tredje aktiva varningen. 1=1
104.09  Active warning 4 Kod for den fjarde aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Fjarde aktiva varningen. 1=1
104.10  Active warning 5 Kod for den femte aktiva varningen. -
0000h...FFFFh Femte aktiva varningen. 1=1
104.11  Latest fault Kod for det forsta lagrade felet. -
0000h...FFFFh Forsta lagrade felet. 1=1
104.12  2nd latest fault Kod for det andra lagrade felet. -
0000h...FFFFh Andra lagrade felet. 1=1
104.13  3rd latest fault Kod for det tredje lagrade felet. -
0000h...FFFFh Tredje lagrade felet. 1=1
104.14  4th latest fault Kod for det fjarde lagrade felet. -
0000h...FFFFh Fjarde lagrade felet. 1=1
104.15  5th latest fault Kod for det femte lagrade felet. -
0000h...FFFFh Femte lagrade felet. 1=1
104.16  Latest warning Kod for den forsta lagrade varningen. -
0000h...FFFFh Forsta lagrade varningen. 1=1
104.17  2nd latest warning | Kod for den andra lagrade varningen. -
0000h...FFFFh Andra lagrade varningen. 1=1
104.18  3rd latest warning | Kod for den tredje lagrade varningen. -
0000h...FFFFh Tredje lagrade varningen. 1=1
104.19  4th latest warning Kod for den fjarde lagrade varningen. -
0000h...FFFFh Fjarde lagrade varningen. 1=1
104.20  5th latest warning | Kod for den femte lagrade varningen. -
0000h...FFFFh Femte lagrade varningen. 1=1
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
105 Diagnostics Olika raknare och matningar av drifttidstyp som hanfor sig till
underhall av diodmatningsenheten.
Alla parametrar i denna grupp kan endast lasas (om inget
annat anges).
105.01  On-time counter Tilltidsraknare. Raknaren aktiv ndr matningsenheten matas. |-
0...65535d Tilltidsraknare. 1=1d
105.02  Run-time counter Drifttidsraknare. Raknaren aktiv nar diodmatningsenheten ar |-
aktiv och har slutit huvudkretsbrytaren.
0...65535d Drifttidsraknare. 1=1d
105.04  Fan on-time counter | Endast DxT-moduler: Drifttiden for kylflakten. Kan aterstallas | -
fran mandverpanelen genom att halla Reset nedtryckt i mer
an tre sekunder.
0...65535d Drifttidréaknare for kylflakten. 1=1d
1056.11 Converter tempera- | Endast DxT-moduler: Temperatur i diodmatningsmodulens -
ture % halvledare i procent av felgransnivan.
-40,0...160,0 % Omriktartemperatur i procent. 1=1%
105.21  MCB closing time Endast DxD-moduler: Réknar huvudbrytarens slutning ar. -
counter Den har parametern kan anvandas i underhallssyfte. Bero-
ende pa tillampning kan underhallsintervallen for huvudbyta-
ren variera. Se underhallsinstruktionerna fér huvudbrytaren.
0...4294967295 Antal slutningar fér huvudbrytaren. 1=1
106 Control and status Styrord och statusord
words
106.01  Main control word | Huvudstyrordet for diodmatningsenheten. Den har parame- | -
tern visar styrsignalerna som tas emot fran de valda kallorna
(till exempel digitala ingangar, faltbussgranssnitten osv.).
Den har parametern kan endast lasas.
Bittilldelningarna framgar av tabellen nedan. For detaljerade
bitbeskrivningar, se sidan 182.
Bit Namn
0 PA/AV
1 Off2 control
2 Off3 control
3 Start
4 -
5 -
6 -
7 Aterstallning
8 -
9 -
10 Remote cmd
11 Ext ctrl loc
12 User bit 0
13 User bit 1
14 User bit 2
15 User bit 3
0000h...FFFFh Main control word. 1=1
106.03  FBA A transparent | Det icke-andrade styrordet som har tagits emot fran PLC via |-

control word

faltbussadapter A.
Den har parametern kan endast lasas.

00000000h
...FFFFFFFFh

Styrord som tagits emot via faltbussadapter A.
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Def/IFbEq16

106.04

FBA B transparent

styrord

Det icke-andrade ordet som tagits emot fran PLC via faltbus-
sadapter B.

Den har parametern kan endast Iasas.

00000000h
..FFFFFFFFh

Styrord som tas emot via faltbussadapter B.

106.11

Main status word

Huvudstatusrordet for diodmatningsenheten.

Visar status fér matningsenheten oberoende av styrkalla, till
exempel faltbussystem, manéverpanel, PC-verktyg, stan-
dard-1/0, tillampningsprogram eller sekvensprogrammering,
och oberoende av vald styrprofil som anvands for att styra
matningsenheten.

Den har parametern kan endast lasas.

Bittilldelningarna framgar av tabellen nedan. For detaljerade
bitbeskrivningar, se sidan 7184.

o
-,

Namn

Ready to switch ON
Ready run

Ready ref

Tripped

Warning
Operating

9 Remote

10 Ready for load
11 User bit 0

12 User bit 1

13 User bit 2

14 Charging

15 User bit 3

O N OO AW N =|O

0000h...FFFFh

Main status word.
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
106.16  Drive status word 1 | Statusord 1 for matningsenheten. -
Den har parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Enabled 1 = Driftfrigivnings- och startfrigivnings-
signaler ar aktiva
1 Inhibited 1 = Start blockerad.
2 Reserverad
3 Reserverad
4 Reserverad
5 Started |1 = Diodmatningsenheten har startats
6 Reserverad
7 Reserverad
8 Local control 1 = Diodmatningsenheten ar i lokal
styrning
9 Network control 1 = Diodmatningsenheten ar i
natverksstyrning
10 Ext1 active 1 = Styrplats Ext1 aktiv
11 Ext2 active 1 = Styrplats Ext2 aktiv
12 Charging 1 = Uppladdningsrela slutet.
13 MCB 1 = MCB-rela slutet.
14...15 Reserverad
0000h...FFFFh Statusord 1. 1=1
106.17  Drive status word 2 | Frekvensomriktarens statusord 2. -
Den héar parametern kan endast lasas.

-

Namn

|Beskrivning

Reserverad

Reserverad

Reserverad

Reserverad

Reserverad

Reserverad

Reserverad

Reserverad

Reserverad

OOIN|OO|DWIN—=Olm

Reserverad

10

Reserverad

11

Reserverad

12

Reducerad drift

sidan 38)

1 = Reducerad drift aktiv (se avsnitt Reducerad drift pa

13...15

Reserverad

0000h...FFFFh

Frekvensomriktarens statusord 2. 1=1
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106.18  Start inhibit status | Statusord for startforregling. -
word
Bit Namn
0 Not ready run
1 Ctrl location changed
2 SSW inhibit
3 Fault reset
4 Lost start enable
5 Lost run enable
6 Reserverad
7 Reserverad
8 Reserverad
9 Charging overload
10 Reserverad
11 Reserverad
12 Em Off2
13 Em Off3
14 Auto reset inhibit
15 Reserverad
0000h...FFFFh Statusord for startférregling. 1=1
106.25  Dirive inhibit status | Forreglingsstatusord 2 Det har ordet anger kallan for blocke- | -
word 2 ringssignalen som forhindrar att enheten startar.
Se aven parametrarna 106.18 Start inhibit status word och
106.16 Drive status word 1, bit 1.
Den héar parametern kan endast lasas.
Bit Namn Beskrivning
0 Foljande frek- 1 = En foljare forhindrar ledaren fran att startas.
vensomriktare
1 Tilldmpning 1 = Ett tilldmpningsprogram férhindrar frekvensomriktaren fran att
startas.
2 Hjalpkraftsfel 1 = En fel i styrenhetens hjalpspanning hindrar frekvensomriktaren
fran att starta.
3 Reserverad
4 Parametrisering |1 = En konflikt i parametrisering av referenskallan hindrar
av referenskalla |frekvensomriktaren fran att startas.
5...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Forreglingsstatusord 2 1=1
106.30  MSW bit 11 sel Véljer en binarkalla vars status 6verférs som bit 11 av 106.11 | Ext styrn
Main status word. lokal
False 0. 1
True 1. 2
Ext styrn lokal Extern styrplats vald. 3
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.31  MSW bit 12 sel Valjer en binarkalla vars status 6verférs som bit 12 av 106.11 | False
Main status word.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.32  MSW bit 13 sel Valjer en binarkalla vars status 6verfors som bit 13 av 106.11 | False
Main status word.
False 0. 1
True 1. 2
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Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.33  MSW bit 15 sel Valjer en binarkalla vars status dverférs som bit 15 av 7106.11 | False
Main status word.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.50  User status word 1 | User status word 1.
Bit |Namn Beskrivning
0 User status bit 0 Se 106.60 User status word 1 bit 0 sel.
1 User status bit 1 Se 106.61 User status word 1 bit 1 sel.
2 User status bit 2 Se 106.62 User status word 1 bit 2 sel.
3 User status bit 3 Se 106.63 User status word 1 bit 3 sel.
4 User status bit 4 Se 106.64 User status word 1 bit 4 sel.
5 User status bit 5 Se 106.65 User status word 1 bit 5 sel.
6 User status bit 6 Se 106.66 User status word 1 bit 6 sel.
7 User status bit 7 Se 106.67 User status word 1 bit 7 sel.
8 User status bit 8 Se 106.68 User status word 1 bit 8 sel.
9 User status bit 9 Se 106.69 User status word 1 bit 8 sel.
10 User status bit 10 Se 106.70 User status word 1 bit 10 sel.
1" User status bit 11 Se 106.71 User status word 1 bit 11 sel.
12 User status bit 12 Se 106.72 User status word 1 bit 12 sel.
13 User status bit 13 Se 106.73 User status word 1 bit 13 sel.
14 User status bit 14 Se 106.74 User status word 1 bit 14 sel.
15 User status bit 15 Se 106.75 User status word 1 bit 15 sel.
0000h...FFFFh Anvandardefinierat statusord. 1=
106.60  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverférs som bit 0 av 106.50 | False
bit 0 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.61  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverférs som bit 1 av 106.50 | False
bit 1 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.62  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status dverfors som bit 2 av 106.50 | False
bit 2 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.63  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status dverfors som bit 3 av 106.50 | False
bit 3 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.64  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverfors som bit 4 av 106.50 | False
bit 4 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
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106.65  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status 6verfors som bit 5 av 106.50 | False
bit 5 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.66  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverfors som bit 6 av 706.50 | False
bit 6 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.67  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverfors som bit 7 av 106.50 | False
bit 7 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.68  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverfors som bit 8 av 106.50 | False
bit 8 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.69  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverfoérs som bit 9 av 106.50 | False
bit 8 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.70  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status éverférs som bit 10 av 106.50 | False
bit 10 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.71  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status 6verférs som bit 11 av 106.50 | False
bit 11 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.72  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status 6éverfors som bit 12 av 106.50 | False
bit 12 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.73  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status 6éverfors som bit 13 av 106.50 | False
bit 13 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.74  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status 6éverfors som bit 14 av 106.50 | False
bit 14 sel User status word 1.
False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
106.75  User status word 1 | Valjer en binarkalla vars status 6éverfors som bit 15 av 106.50 | False

bit 15 sel

User status word 1.
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False 0. 1
True 1. 2
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter. 3
107 System info Information om hardvara och systemprogramvara.
Alla parametrar i denna grupp kan endast lasas.
107.03  Drive rating id Endast DxT-moduler: Diodmatningsenhetens typ. -
107.04  Firmware name Identifiering av systemprogramvara. -
107.05  Firmware version Versionsnummer for systemprogramvaran. -
107.06  Loading package Namn pa systemprogramvarupaketet i diodmatningsenheten. |-
name
107.07  Loading package Versionsnummer for systemprogramvarupaketet. -
version
107.08  Bootloader version | Versionsnummer for systemprogramvarans bootloader. -
107.11 Cpu usage Mikroprocessorbelastning i procent. -
0...100 % Mikroprocessorbelastning. 1=1%
107.13  PU logic version Endast DxT-moduler: Versionsnummer for effektenhetens -
number FPGA-logik.
110 Standard DI, RO Konfigurering av digitala ingangar och reldutgangar.
110.01 DI status Status for digitala ingangar DIIL och DI6...DI1. -
Bitarna 0...5 visar status for DI1...DI6, bit 15 visar status for
DlIL-ingangen.
0000h...FFFFh Status for digitala ingangar. 1=1
110.02 DI delayed status Status for de digitala ingangarna DIIL och DI6...DI1 efter till- |-
slags-franslagsfordréjningar.
Bitarna 0...5 visar fordrdjningsstatus for DI1...DI6, bit 15 visar
fordréjningsstatus for DIIL-ingangen.
0000h...FFFFh Fordrojningsstatus for digitala ingangar. 1=
110.03 DI force selection Definierar hur de faktiska vardena for de digitala ingangarna | 0000h
kan asidosattas i exempelvis testsyfte. En bit i parameter
110.04 DI force data finns tillganglig for varje digital ingang
och dess varden galler ndr den motsvarande biten i den har
parametern ar 1.
Bit Virde
0 1 = Tvangssatt DI1 till vardet for bit 0 i parameter 7170.04 DI force data.
1 1 = Tvangssatt DI2 till vardet for bit 1 i parameter 110.04 DI force data.
2 1 = Tvangssatt DI3 till vardet for bit 2 i parameter 110.04 DI force data.
3 1 = Tvangssatt DI4 till vardet for bit 3 i parameter 110.04 DI force data.
4 1 = Tvangssatt DI5 till vardet for bit 4 i parameter 770.04 DI force data.
5 1 = Tvangssatt DI6 till vardet for bit 5 i parameter 770.04 DI force data.
6...14 |Reserverad
15 1 = Tvangssatt DIIL till vardet for bit 15 i parameter 170.04 DI force data.
0000h...FFFFh Status for digitala ingangar. 1=1
110.04 Dl force data Definierar och innehaller vardena for digitala ingangar som 0000h
anvands i stallet for faktiska varden om valt i parameter
110.03 DI force selection. Bit 0 ar det tvangssatta vardet for DI1.
0000h...FFFFh Tvangssatta varden for digitala ingangar. 1=1
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110.05  DI1 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang DI1 00s
Ansluten 1
signalstatus ‘ 0
: : 1
Dl-status ] 0
<> < > <= < > Tid
tri trran trin trran
tin 110.05 DI1 ON delay
trran 110.06 DI1 OFF delay
0,0...3000,0 s Tillslagsférdréjning fér DI1. 10=1s
110.06  DI1 OFF delay Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang DI1. Se 0,0s
parameter 170.05 DI1 ON delay.
0,0...3000,0 s Franslagsfordréjning for DI1. 10=1s
110.07  DI2 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang DI2. 0,0s
Ansluten 1
signalstatus ____| ‘ 0
: : 1
Dl-status : | 1 0
< < > <> < > Tid
tril trran tri trran
i 110.07 DI2 ON delay
trran  110.08 DI2 OFF delay
0,0...3000,0 s Tillslagsférdréjning fér DI2. 10=1s
110.08  DI2 OFF delay Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI2. Se 0,0s
parameter 110.07 DI2 ON delay.
0,0 ... 3000,0 s Franslagsfordrojning for DI2. 10=1s
110.09  DI3 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang DI3. 0,3s
Ansluten 1
signalstatus ! 0
: : 1
Dl-status ] } } 0
<3 E— < < > Tid
tril trran tri trran
i 110.09 DI3 ON delay
trran  110.10 DI3 OFF delay
0,0...3000,0s Tillslagsférdrojning fér DI3. 10=1s
110.10  DI3 OFF delay Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI3. Se 0,0s
parameter 770.09 DI3 ON delay.
0,0...3000,0s Franslagsfordrojning for DI3. 10=1s
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110.11 DI4 ON delay Definierar tillslagsfordrojningen for digital ingang DI4. 00s
Ansluten 1
signalstatus ‘ ‘ 0
! : 1
Dl-status ‘ 0
< ~ > <> < > Tid
trin trran tri trran
i 110.11 DI4 ON delay
trran 110.12 DI4 OFF delay
0,0...3000,0 s Tillslagsfordrojning for D14. 10=1s
110.12  DI4 OFF delay Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang DI4. Se 0,0s
parameter 110.11 DI4 ON delay.
0,0... 3000,0 s Franslagsfordréjning for DI4. 10=1s
110.13  DI5 ON delay Definierar tillslagsfordrojningen for digital ingang DI5. 0,0s
Ansluten 1
signalstatus ____| \ \ 0
! : 1
Dl-status ‘ 0
o < > <> E— Tid
tril trran tril trran
tTilI 110.13 DI5 ON de/ay
trran 110.14 DI4 OFF delay
0,0...3000,0s Tillslagsfordrojning for DIS. 10=1s
110.14  DI5 OFF delay Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI5. Se 0,0s
parameter 110.13 DI5 ON delay.
0,0 ...3000,0s Franslagsfordrojning for DIS. 10=1s
110.15  DI6 ON delay Definierar tillslagsfordrojningen for digital ingang DI6. 0,0s
Ansluten | 1
signalstatus | ‘ ‘ 0
! ! : 1
Dl-status ] 0
< ~ > <> < > Tid
trin trran tri trran
tTi|| 110.15 DI6 ON delay
trran 110.16 DI6 OFF delay
0,0 ... 3000,0 s Tillslagsférdrojning fér DI6. 10=1s
110.16  DI6 OFF delay Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang DI6. Se 0,0s
parameter 110.15 DI6 ON delay.
0,0... 3000,0 s Intillslagsférdrdjning for DI6. 10=1s
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110.21 RO status Visar status for relautgangar RO8...RO1.
Exempel: 0000001 = RO1 ar aktiverad, RO2...RO8 &r ej akti-
verad.
0000h...FFFFh Status for relautgangar. 1=
110.24  RO1 source Valjer en signal som ska anslutas till relautgang RO1. | drift
Endast DxD-moduler: Obs! Denna parameter ar skrivskyddad
nar parameter 120.30 External charge enable ar satt till Yes.
Obs! For skapmonterade matningsenheter finns leverans-
specifik installning i leveransspecifika kretsscheman. Andra
inte installningen om reldutgangarna redan anvands och ar
anslutna.
Not energized Relautgangen ar inte aktiverad. 0
Energized Reldutgangen ar aktiverad. 1
Ready Bit 0 av 706.11 Main status word (se sidan 47). Relaet ar akti- | 2
verat nar matningsenheten ar klar.
Startad Bit 4 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Relaetar |3
aktiverat nar matningsenheten har startats.
| drift Bit 1 av 7106.11 Main status word (se sidan 47). Relaet ar akti- | 4
verat nar matningsenheten ar i drift.
Varning Bit 7 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Relaet ar akti- | 5
verat nar en varning ar aktiv.
Fault Bit 3 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Relaet ar akti- | 6
verat nar ett fel ar aktivt.
MCB Bit 13 av 706.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Relaet ar |7
aktiverat nar tillslag av huvudkontaktor (MCB closing com-
mand).
Charging Bit 14 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Relaet ar |8
aktiverat nar extern uppladdning laddar DC-mellanledet.
Fault (-1) Inverterad bit 3 i 706.11 Main status word (se sidan 47). 9
Relaet ar inaktiverat nar ett fel ar aktivt.
Annan [bit] En specifik bit i en annan parameter.
110.25 RO1 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for relautgang RO1. 0,0s
Kallsignalsta- 1
tus — L ‘ 0
1
RO-status 0
<5 < < < Tid
tri teran tri trran
tTi|| 110.25 RO1 ON delay
trran 110.26 RO1 OFF delay
0,0...3000,0s Tillslagsfordrojning fér RO1. 10=1s
110.26  RO1 OFF delay Definierar franslagsfordrdjningen for relautgang RO1. Se 0,0s
parameter 110.25 RO1 ON delay.
0,0 ...3000,0s Franslagsfordrojning for RO1. 10=1s
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110.27  RO2 source Valjer en signal som ska anslutas till relautgang RO2. Fault (-1)
For tillgangligt urval, se parameter 1710.24 RO1 source.
Obs! For skapmonterade matningsenheter finns leverans-
specifik instélining i leveransspecifika kretsscheman. Andra
inte installningen om reldutgangarna redan anvands och ar
anslutna.
110.28  RO2 ON delay Definierar tillslagsfordrojningen for relautgang RO2. 0,0s
Kallsignalsta- 1
tus | ‘ ‘ 0
‘ ! : 1
RO-status ; 0
- < <> - ~ Tid
tril trran tril trran
tTi|| 110.28 RO2 ON de/ay
trran 110.29 RO2 OFF delay
0,0...3000,0s Tillslagsfordrojning fér RO2. 10=1s
110.29  RO2 OFF delay Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO2. Se 0,0s
parameter 110.28 RO2 ON delay.
0,0...3000,0s Franslagsfordrojning for RO2. 10=1s
110.30  RO3 source Valjer en signal som skall anslutas till relautgang RO3. MCB
For tillgangligt urval, se parameter 1710.24 RO1 source.
Endast DxD-moduler: Obs! Denna parameter ar skrivskyddad
nar parameter 120.30 External charge enable ar satt till Yes.
Obs! For skdpmonterade matningsenheter finns leverans-
specifik installning i leveransspecifika kretsscheman. Andra
inte installningen om reldutgangarna redan anvands och ar
anslutna.
110.31 RO3 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for relautgang RO3. 0,0s
Status for ‘ ‘
vald kalla 1 1 1
— 1 ‘ — 0
‘ ! : 1
RO-status ; 0
S - X : Tid
trin trran tri trran
trin 110.31 RO3 ON delay
trran 110.32 RO3 OFF delay
0,0...3000,0s Tillslagsfordrojning fér RO3. 10=1s
110.32  RO3 OFF delay Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO3. Se 0,0s
parameter 1710.37 RO3 ON delay.
0,0...3000,0s Franslagsfordrojning for RO3. 10=1s
110.51 Dl filter time Definierar en filtertid for parameter 170.01 DI status. 10,0 ms
0,3 ... 100,0 ms Filtertid for 110.01. 10=1ms
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110.99  RO/DIO control Lagringsparameter for styrning av reldutgangar och digitala | 0000h
word ingangar/utgangar.
For att styra relautgangar och digitala ingangar/utgangar,
skicka ett styrord med de bittilldelningar som visas nedan
som Modbus I/O-data. Satt malvalsparametern for dessa
data. | kdllvalsparametern for den énskade utgangen, val;
l[amplig bit for det har ordet.
Bit Namn Beskrivning
0 RO1 Kallbitar for relautgdngarna RO1...RO3 (se parametrarna 110.24, 110.27
1 RO2 och 110.30).
2 RO3
3...7 |Reserverad
8 DIO1 Kallbitar for de digitala ingdngarna/utgangarna DIO1...DIO3 (se
9 DIO2 parametrarna 1711.06 och 111.10).
10...15 |Reserverad
0000h...FFFFh RO/DIO styrord. | 1=1
111 Standard DIO, FI, FO |Konfigurering av digitala in-/utgangar och frekvensingangar.
111.01 DIO status Status for digitala in-/utgangar DIO8...DIO1. -
Exempel: 0000001001 = DIO1 och DIO4 ar till, 6vriga fran.
0000h...FFFFh Status for digitala ingadngar/utgangar. 1=1
111.02 DIO delayed status | Status for digitala in-/utgangar DIO8...DIO1 efter tillslags- -
[franslagsfordrdjningar.
Bit 0 visar fordrojningsstatus for DIO1.
0000h...FFFFh Fordrojningsstatus for digitala ingangar/utgangar. 1=
111.05  DIO1 function Valjer om DIO1 ska anvandas som digital utgang eller digital | Output
ingang.
Output DIO1 anvands som digital utgang 0
Input DIO1 anvands som digital ingang. 1
Freq DIO1 anvands som frekvensingang. 2
111.06  DIO1 output source | Valjer en signal for anslutning till digital ingang/utgang DIO1 | Not energi-
nar parameter 171.05 DIO1 function &r satt till Output. zed
Not energized Utgangen ar inte aktiverad. 0
Energized Utgangen ar aktiverad. 1
Ready Bit 0 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |2
aktiverad nar matningsenheten har startats.
Startat Bit 4 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen |3
ar aktiverad nar matningsenheten har startats.
Running Bit 1 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |4
aktiverad nar matningsenheten ar i drift.
Warning Bit 7 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |5
aktiverad nar en varning ar aktiv.
Fault Bit 3 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |6
aktiverad nar ett fel ar aktivt.
MCB Bit 13 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen |7
ar aktiverad nar MCB closing command (tillslag av huvudkon-
taktor) ges.
Charging Bit 14 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen |8
ar aktiverad nar extern uppladdning laddar DC-mellanledet.
Fel (-1) Inverterad bit 3 i 106.11 Main status word (se sidan 47). 9
Relaet ar inaktiverat nar ett fel ar aktivt.
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
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111.07  DIO1 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for digital in-/utgang DIO1 nar |0,0 s
parameter 771.05 DIO1 function ar satt till Output.
Status for vald 1
signal | ‘ ‘ 0
! ‘ 1
DIO-status : 0
«~ <~ - < = Tid
trin trran tri trran
trin 111.07 DIO1 ON delay
trran 111.08 DIO1 OFF delay
0,0...3000,0s Tillslagsfordrojning for DIO1 som utgang. 10=1s
111.08  DIO1 OFF delay Definierar franslagsfordréjningen for digital in-/utgang DIO1 0,0s
nar parameter 111.05 DIO1 function &r satt till Output. Se
parameter 111.07 DIO1 ON delay.
0,0...3000,0s Franslagsfordrojning for DIO1 som utgang. 10=1s
111.09  DIOZ2 function Valjer om DIO2 ska anvandas som digital utgang eller som Output
digital ingang.
Output DIO2 anvands som digital utgang 0
Input DIO2 anvands som digital ingang. 1
Freq Reserverad 2
111.10  DIO2 output source | Valjer en signal for anslutning till digital ingang/utgang DIO2 | Not energi-
nar parameter 771.09 DIO2 function ar satt till Output. zed
For tillgangligt urval, se parameter 111.06 DIO1 output
source.
111.11 DIO2 ON delay Definierar tillslagsfordréjningen for digital in-/utgang DIO2 nar | 0,0 s
parameter 171.09 DIO2 function &r satt till Output.
Status for vald 1
signal ____| \ \ 0
! : 1
DIO-status : 0
<> < > - PN Tid
trin trran tri trran
i 111.11 DIO2 ON delay
trran 111.12 DIO2 OFF delay
0,0...3000,0 s Tillslagsfordrojning for DIO2 som utgang. 10=1s
111.12  DIO2 OFF delay Definierar franslagsfordrojningen for digital in-/utgadng DIO2 |0,0s
nar parameter 111.09 DIO2 function éar satt till Output. Se
parameter 111.11 DIO2 ON delay.
0,0...3000,0s Franslagsférdrojning for DIO2 som utgang. 10=1s
111.38  Freq in 1 actual Varde for frekvensingang 1 fore skalning. Se parameter -
value 111.42 Freq in 1 min.
0 ... 16000 Hz Oskalat varde for frekvensingang 1. 1=1Hz
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111.39  Freq in 1 scaled Varde for frekvensingang 1 efter skalning. Se parameter -
111.42 Freq in 1 min.
-32768,000 ... Skalat varde for frekvensingang 1. 1=1
32767,000
111.42 Freq in 1 min Definierar minvardet for ingangsfrekvens for frekvensingéang 1. | 0 Hz
Den inkommande frekvenssignalen (771.38 Freq in 1 actual
value) skalas till en intern signal (1771.39 Freq in 1 scaled) av
parametrarna 111.42...111.45 enligt féljande:
111.39
A
11145 - — — — — — — — — — ~
|
|
|
|
|
|
|
111.44; :
|
| |
| |
111.42 111.43" fin (111.38)
0 ... 16000 Hz Minsta frekvens for frekvensingang 1. 1=1Hz
111.43  Freqin 1 max Definierar maxvardet for ingangsfrekvens for frekvensingang 1. | 16000 Hz
Se parameter 111.42 Freq in 1 min.
0 ... 16000 Hz Maximal frekvens for frekvensingang 1. 1=1Hz
111.44 Freq in 1 at scaled | Definierar det varde som motsvarar min infrekvens, definierad | 0,000
min av parameter 111.42 Freq in 1 min. Se kretsschema vid para-
meter 111.42 Freq in 1 min.
-32768,000 ... Varde som motsvarar minimum for frekvensingang 1. 1=1
32767,000
111.45 Freq in 1 at scaled | Definierar det varde som motsvarar maximal infrekvens, defi- | 1500,000
max nierad av parameter 111.43 Freq in 1 max. Se kretsschema
vid parameter 111.42 Freq in 1 min.
-32768.000 ... Varde som motsvarar maximum for frekvensingang 1. 1=1
32767.000
111.81 DIO filter time Definierar en filtertid for parameter 1771.01 DIO status. Filtre- | 10,0 ms
ringstiden paverkar bara de DIO som ar i ingangslage.
0,3...100,0 ms Filtertid for 111.01. 10=1ms
112 Standard Al Konfigurering av analoga ingangar.
112.03 Al supervision func- | Definierar hur matningsenheten reagerar nar en analog No action
tion ingangsignal gar utanfér min- och/eller max.granserna som
angetts for ingangen.
Ingdngarna och garnserna som ska overvakas valjs med
parameter 112.04 Al supervision selection.
No action Ingen atgard. 0
Fault Matningsenheten I6ser ut for 8E06 Al supervision. 1
Warning Matningsenheten genererar en AE67 Al supervision-varning. |2
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112.04 Al supervision Anger granserna for de analoga ingangarna, vilka ska éver- | 0000b
selection vakas. Se parameter 112.03 Al supervision function.
Bit Namn Beskrivning
0 Al1 < MIN 1 = min.gransovervakningen av Al1 ar aktiv.
1 Al1 > MAX 1 = maxgransovervakningen av Al1 ar aktiv.
2 Al2 < MIN 1 = min.gransovervakningen av Al2 ar aktiv.
3 Al2 > MAX 1 = maxgransovervakningen av Al2 ar aktiv.
4...15 |Reserverad
0000b...1111b Aktiveing av dévervakning av analoga ingangar. 1=1
112.11 Al1 actual value Varde for analog ingang Al1 i mA eller V (beroende pa om -
ingangen ar installd pa strom eller spanning av bygel J1).
-22,000 ... Varde for analog ingang Al1. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
112.12  Al1 scaled value Varde for analog ingang Al1 efter skalning. Se parametrarna |-
112.19 Al1 scaled at Al1 min och 112.20 Al1 scaled at Al1
max.
-32768,000 ... Skalat varde for analog ingang Al1. 1=1
32767,000
112.15  Al1 unit selection Véljer enhet for varden och installningar som tillhér analog 4
ingang Al1.
mA Milliampere. 10
\Y Volt. 2
112.16 Al filter time Definierar filtertidkonstanten fér analog ingang Al1. 0,000 s
% Ofi .
v iltrerad signal
100
63 /< Filtrerad signal
— t
T
O=1x(1-¢etM
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran
(ca. 0,25 ms tidkonstant). Detta kan inte andras med nagon
parameter.
0,000 ... 30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
112.17  Al1 min Definierar minimivardet for analog ingang Al1. Se figur vid 0,000 V
parameter 112.19 Al1 scaled at Al1 min.
-22,000 ... 22,000V | Minimivarde for Al1. 1000=1V
eller mA eller mA
112.18  Al1 max Definierar maxvardet for analog ingang Al1. Se figur vid para- | 20,000 V
meter 112.19 Al1 scaled at Al1 min.
-22,000 ... 22,000V | Maxvarde for Al1. 1000=1V
eller mA eller mA
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112.19 Al1 scaled at Al1 Definierar det reella vardet for parameter 112.12 Al1 scaled | 0,000
min value som motsvarar minimivardet fér den analoga ingéngen
Al1 som definierats av parameter 112.17 Al1 min.
112.12
A
11220 f — — — — —
112.17 -
; 112.18 '112.11
|
|
|
—————— 112.19
-32768,000 Reellt tal som motsvarar minsta Al1-vérde. 1=1
...32768,000
112.20  Al1 scaled at Al1 Definierar det reella vardet foér parameter 172.12 Al1 scaled | 1920,000
max value som motsvarar maxvardet fér analog ingang Al1, defi-
nierat av parameter 112.18 Al1 max. Se figur vid parameter
112.19 Al1 scaled at Al1 min.
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande maxvardet for Al1. 1=1
32767,000
112.21  Al2 actual value Varde for analog ingang Al2 i mA eller V (beroende pa om -
ingangen ar installd pa strém eller spanning av bygel J2).
-22,000 ... Varde for analog ingang Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA ellerV
112.22  AI2 scaled value Varde for analog ingang Al2 efter skalning. Se parame- -
trarna 112.29 Al2 scaled at Al2 min och 112.30 Al2 scaled at
Al2 max.
-32768,000 ... Skalat varde for analog ingang Al2. 1=1
32767,000
112.25  AI2 unit selection Valjer enhet for varden och instéallningar som tillhér analog mA
ingang 2.
mA Milliampere. 10
\Y Volt. 2
112.26  AI2 filter time Definierar filtertidkonstant for analog ingang Al2. Se parame- | 0,000 s
ter 112.16 Al1 filter time.
0,000 ... 30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
112.27  AlI2 min Definierar minvardet fér analog ingang Al2. 0,000 mA
-22,000 ... Minimivarde for Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mAellerV
112.28  Al2 max Definierar maxvardet for analog ingang Al2. 20,000 mA
-22,000 ... Maxvarde for Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mAellerV
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112.29 Al2 scaled at Al2 Definierar det reella vardet for parameter 112.22 Al2 scaled | 0,000
min value som motsvarar minimivardet foér den analoga ingangen
Al2 som definierats av 1712.27 parameter Al2 min .
Alsgalat (112.22)
A
11230 — — — — —
|
|
|
112.27 ‘ -
} 11228 Al (112.21)
|
|
|
—————— 112.29
-32768,000 Reellt tal motsvarande minimivarde fér Al2. 1=1
...32767,000
112.30  Al2 scaled at Al2 Definierar det reella vardet for parameter 1712.22 Al2 scaled | 1920,000
max value som motsvarar maxvardet for analog ingang Al2, defi-
nierat av parameter 112.28 Al2 max. Se figur vid parameter
112.29 Al2 scaled at Al2 min.
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande maxvarde for Al2. 1=1
32767,000
113 Standard AO Konfigurering av analoga utgangar.
113.11 AO1 actual value Varde for AO1 i mA. -
0,000 ... 22,000 mA | Varde for AO1. 1000 =1 mA
113.12  AO1 source Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO1. Zero
Zero Ingen. 0
DC-spanning 101.01 DC voltage 1
AO1-datalagring 113.91 AO1 data storage (sidan 64). 37
AO2-datalagring 113.92 AO2 data storage (sidan 64). 38
Ovrigt Vardet tas fran en annan parameter. -
113.16  AOT filter time Definierar filtertidskonstanten fér analog utgang AO1. 0,100 s
%
Ofiltrerad signal
v g
100 - -
63 [~ Filtrerad signal
— t
T
O=1x(1-¢fM
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=tid
T = filtertidskonstant
0,000 ... 30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
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113.17  AOf1 source min Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter 0,0
113.12 AO1 source) som motsvarar min utvarde fran AO1
(definierad av parameter 113.79 AO1 out at AO1 src min).
lao1 (MA)
A
113.20
|
|
|
|
113.19 ‘ }
vald av par. 113.12
lao1 (MA)
A
113.20;
113.19
|
vald av par. 113.12
-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande min AO1-varde. 1=1
32767,0
113.18  AO1 source max Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter 100,0
113.12 AO1 source) som motsvarar maxutvarde fran AO1
(definierad av parameter 7173.20 AO1 out at AO1 src max). Se
parameter 113.17 AO1 source min.
-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande maxvarde fér AO1. 1=1
32767,0
113.19  AOf1 out at AO1 src | Definierar minimiutvarde fér analog utgang AO1. 4,000 mA
min Se &ven figur vid parameter 113.17 AO1 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Minimiutvarde foér AO1. 1000 =1 mA
113.20  AOT1 out at AO1 src | Definierar maxutvarde fér analog utgang AO1. 20,000 mA
max Se &ven figur vid parameter 113.17 AO1 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Maxutvarde for AO1. 1000 =1 mA
113.21  AO2 actual value Varde for AO2 i mA. -
0,000 ... 22,000 mA | Varde for AO2. 1000 =1 mA
113.22  AO2 source Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO2. Zero
For urval, se parameter 113.72 AO1 source.
113.26  AO2 filter time Definierar filtertidskonstanten for analog utgadng AO2. Se 0,100 s
parameter 113.16 AO1 filter time.
0,000 ... 30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
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113.27  AO2 source min Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter 0,0
113.22 AO2 source) som motsvarar min utvarde fran AO2
(definierad av parameter 113.29 AO2 out at AO2 src min).
lao2 (MA)
A
113.30
113.29
Signal (real)
vald av par. 113.22
la02 (MA)
A
113.30;
113.29}
| |
vald av par. 113.22
-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande min AO2-varde. 1=1
32767,0
113.28  AO2 source max Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter 100,0
113.22 AO2 source) som motsvarar maxutvarde fran AO2
(definierad av parameter 773.30 AO2 out at AO2 src max). Se
parameter 113.27 AO2 source min.
-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande maxvarde for AO2. 1=1
32767,0
113.29  AO2 out at AO2 src | Definierar minimiutvarde for analog utgang AO2. 4,000 mA
min Se &ven figur vid parameter 113.27 AO2 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Minimiutvarde fér AO2. 1000 =1 mA
113.30  AO2 out at AO2 src | Definierar maxutvarde for analog utgang AO2. 20,000 mA
max Se &ven figur vid parameter 113.27 AO2 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Maxutvarde for AO2. 1000 =1 mA
113.91  AOfT data storage Lagringsparameter for styrning av analog utgang AO1, till 0,00
exempel via faltbussen.
1 113.12 AO1 source, valj AO1-datalagring. Ange sedan den
har parametern som mal for inkommande vardedata.
-327,68 ... 327,67 |Lagringsparameter for AO1. 100 =1
113.92  AO2 data storage Lagringsparameter for styrning av analog utgang AO?2, till 0,00
exempel via faltbussen.
1 113.22 AO2 source, valj AO2-datalagring. Ange sedan den
har parametern som mal fér inkommande vardedata.
-327,68 ... 327,67 | Lagringsparameter for AO2. 100 =1
114 Extension I/O module 1 | Konfiguration av I/O-modul 1.
Se aven avnitt Programmerbara I/O-moduler (sidan 22).
Obs! Innehallet i parametergruppen varierar beroende pa
den valda I/O-modultypen.
114.01  Module 1 type Aktiverar (och anger typen av) I/O-modul 1. None
None Inaktiv. 0
F10-01 F10-01. 1
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F1O-11 F1O0-11. 2
FDIO-01 FDIO-01. 3
FAIO-01 FAIO-01. 4
114.02  Module 1 location | Anger nodnumret (1...3) pa diodmatningsenhetens styrenhet Plats 1
dar 1/0O-modulen &r installerad. (Nod 1 = plats 1, nod 2 = plats 2,
nod 3 = plats 3) Anger alternativt nod-ID for platsen pa en
FEA-Ox-adapter.
Plats 1 Plats 1. 1
Tillvalsplats 2 Plats 2. 2
Tillvalsplats 3 Plats 3. 3
4...254 Nod-ID fér platsen pa en FEA--03-adapter. 1=1
114.03  Module 1 status Visar status for 1/O-modul 1. No option
No option Ingen modul kan hittas i den angivna platsen. 0
No communication | En modul har detekterats men det gar inte att kommunicera |1
med den.
Unknown Modultypen ar okand. 2
F10-01 En FIO-01-modul har detekterats och ar aktiv. 3
F10-11 En FIO-11-modul har detekterats och ar aktiv. 4
FAIO-01 En FAIO-01-modul har detekterats och ar aktiv. 24
FDIO-01 En FDIO-01-modul har detekterats och ar aktiv. 25
114.05  Dl-status (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) -
Visar status for de digitala ingangarna pa utbyggnadsmodu-
len. Tillslags-/franslagsférdrdjningar (om specificerat) ignore-
ras. En filtreringstid (fér ingangslage) kan definieras med
parameter 114.08 Dl filter time.
Bit 0 indikerar status for DI1.
Obs! Antalet aktiva bitar i den har parametern beror pa anta-
let digitala ingangar/utgangar pa utbyggnadsmodulen.
Exempel: 0101b = DI1 och DI3 ar till, resten ar fran.
Den har parametern kan endast lasas.
0000b...1111b Status for digitala ingangar. 1=1
114.05  DIO status (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) -
Visar elektrisk status for de digitala ingéngarna/utgangarna
pa utbyggnadsmodulen. Tillslags-/franslagsfordréjningar (om
specificerat) ignoreras.
Bit 0 indikerar status for DIO1.
Obs! Antalet aktiva bitar i den har parametern beror pa anta-
let digitala ingangar/utgangar pa utbyggnadsmodulen.
Exempel: 1001b = DIO1 och DIO4 &r till, resten ar fran.
Den har parametern kan endast |3sas.
0000b...1111b Status for digitala ingangar/utgangar. 1=1
114.06 DI delayed status (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) -
Visar fordrojd status for de digitala ingangarna pa utbygg-
nadsmodulen. Ordet uppdateras endast efter till-/franslagsfor-
dréjningar (om specificerat).
Bit 0 indikerar status for DI1.
Obs! Antalet aktiva bitar i den har parametern beror pa anta-
let digitala ingangar pa utbyggnadsmodulen.
Exempel: 0101b = DI1 och DI3 ar till, resten ar fran.
Den har parametern kan endast lasas.
0000b...1111b Fordrojningsstatus for digitala ingangar. 1=1
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114.06  DIO delayed status | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) -
Visar status for de digitala ingangarna/utgangarna pa utbygg-
nadsmodulen. Ordet uppdateras endast efter till-/franslagsfor-
dréjningar (om specificerat).
Bit 0 indikerar status for DIO1.
Obs! Antalet aktiva bitar i den har parametern beror pa anta-
let digitala ingangar/utgangar pa utbyggnadsmodulen.
Exempel: 1001b = DIO1 och DIO4 &r till, resten ar fran.
Den har parametern kan endast lasas.
0000b...1111b Fordrojningsstatus for digitala ingangar/utgangar. 1=
114.08 Dl filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 10,0 ms
Definierar en filtertid for parameter 114.05 DI-status.
0,8 ... 100,0 ms Filtertid for 1714.05. 10=1ms
114.08  DIO filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) 10,0 ms
Definierar en filtertid for parameter 174.05 DIO status. Filtre-
ringstiden paverkar bara de DIO som ar i ingangslage.
0,8 ... 100,0 ms Filtertid for 114.05. 10=1ms
114.09  DIO1 configuration | (Visas nédr 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) Input
Valjer om DIO1 pa utbyggnadsmodulen anvands som digital
ingang eller utgang.
Input DIO1 anvands som digital ingang. 0
Output DIO1 anvands som digital utgang 1
114.11 DIO1 output source | (Visas ndr 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) Not energi-
Viljer en signal fér anslutning till digital ingang/utgang DIO1 | zed
nar parameter 114.09 DIO1 configuration ar satt till Output.
Not energized Utgangen ar inte aktiverad. 0
Energized Utgangen ar aktiverad. 1
Ready Bit 0 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |2
aktiverad nar matningsenheten ar driftklar.
Charge ready Bit 1 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |3
aktiverad nar uppladdningen av DC-mellanledet &r klar.
Enabled Bit 0 av 706.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen |4
ar aktiverad nar matningsenheten inte ar blockerad.
Started Bit 5 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen |5
ar aktiverad nar matningsenheten har startats.
| drift Bit 4 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen |6
ar aktiverad nar matningsenheten ar i drift.
Warning Bit 7 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |13
aktiverad nar en varning ar aktiv.
Fault Bit 3 av 106.11 Main status word (se sidan 47). Utgangen ar |14
aktiverad nér ett fel ar aktivt.
MCB Bit 13 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen | 15
ar aktiverad nar MCB closing command (tillslag av huvudkon-
taktor) ges.
Charging Bit 12 av 106.16 Drive status word 1 (se sidan 48). Utgangen ar | 16
aktiverad nar extern uppladdning har laddat uppmatningsenheten.
Annan En specifik bit i en annan parameter. -
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114.12  DI1 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 0,00s
Definierar tillslagsfordrojningen for digital ingang DI1.
' 1
*Dl-status :
I ! : ' 0
! — I 1
**Fordréjd DI-status
e 0
<> < > - Tid
tril trran tri teran
try = 114.12 DI1 ON delay
tAv = 114.13 DI1 OFF delay
*Elektrisk status for DI eller status for vald kalla (i utgangslage). Indikeras av 114.05 DI-status.
**Indikeras av 114.06 DI delayed status.
0,00 ... 3000,00 s |Tillslagsfordréjning for DI1. 10=1s
114.12  DIO1 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang/utgang DIO1
‘ 1
*DIO-status :
— L ‘ 0
! — ‘ 1
*Férdrsjd DIO-
status 0
<> < > <> < >  Tid
tril trran tril trran
tTill = 114.12 DIO1 ON delay
tog = 114.13 DIO1 OFF delay
*Elektrisk status for DIO (i ingangslage) eller status for vald kalla (i utgangslage). Indikeras av
114.05 DIO status.
**Indikeras av 114.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0 s Tillslagsfordrojning for DIO1. 10=1s
114.13  DI1 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 0,00s
Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang DI1. Se
parameter 114.12 DI1 ON delay.
0,00 ... 3000,00 s Franslagsfordréjning for DI1. 10=1s
114.13  DIO1 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang/utgang
DIO1 Se parameter 114.12 DIO1 ON delay.
0,0...3000,0 s Franslagsfordréjning for DIO1. 10=1s
114.14  DIO2 configuration | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) Input
Valjer om DIO2 pa utbyggnadsmodulen anvands som digital
ingang eller utgang.
Input DIO2 anvands som digital ingang. 0
Output DIO2 anvands som digital utgang 1
114.16  DIO2 output source | (Visas nédr 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) Not energi-
Viljer en signal for anslutning till digital ingang/utgang DIO2 | zed
nar parameter 114.14 DIO2 configuration ar satt till Output.
For tillgangligt urval, se parameter 174.11 DIO1 output
source.
114.17  DI2 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 0,00s

Definierar tillslagsférdréjningen for digital ingang DI2. Se
parameter 114.12 DI1 ON delay.

0,00 ... 3000,00 s | Tillslagsfordrojning fér DI2. 10=1s
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114.17  DIO2 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) 00s
Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang/utgang DIO2.
' ' 1
*DIO-status : :
I l ‘ — 0
‘ ‘ : ‘ 1
**Fordrojd DIO-
status 0
> - . > - . Tid
il trran tril teran
tryy = 114.17 DIO2 ON delay
toff = 114.18 DIO2 OFF delay
*Elektrisk status for DIO (i ingangslage) eller status for vald kalla (i utgangslage). Indikeras av
114.05 DIO status.
**Indikeras av 174.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0 s Tillslagsfordrojning for DIO2. 10=1s
114.18  DI2 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 0,00 s
Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI2. Se
parameter 114.12 DI1 ON delay.
0,00 ... 3000,00 s | Franslagsfordrojning for DI2. 10=1s
114.18  DIO2 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang/utgang
DIO2. Se parameter 114.17 DIO2 ON delay.
0,0 ...3000,0s Franslagsfordrojning for DIO2. 10=1s
114.19  DIO3 configuration | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) Input
Valjer om DIO3 pa utbyggnadsmodulen anvands som digital
ingang eller utgang.
Input DIO3 anvands som digital ingang. 0
Output DIO3 anvands som digital utgang 1
114.19 Al supervision func- | (Visas nédr 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) No action
tion Definierar hur matningsenheten reagerar nar en analog
ingangsignal gar utanfér min- och/eller max.granserna som
angetts for ingangen.
Ingangarna och garnserna som ska Overvakas valjs med
parameter 114.20 Al supervision selection.
No action Ingen atgard. 0
Fault Matningsenheten I8ser ut for 8E06 Al supervision. 1
Warning Matningsenheten genererar en AE67 Al supervision-varning. |2
114.20 Al supervision (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0000h
selection Anger granserna for de analoga ingangarna, vilka ska éver-
vakas. Se parameter 114.19 Al supervision function.
Bit Namn Beskrivning
0 Al1 < MIN 1 = min.gransdvervakningen av Al1 ar aktiv.
1 Al1 > MAX 1 = maxgransovervakningen av Al1 ar aktiv.
2 Al2 < MIN 1 = min.gransdvervakningen av Al2 ar aktiv.
3 Al2 > MAX 1 = maxgransovervakningen av Al2 ar aktiv.
4 Al3 < MIN 1 = min.gransdvervakningen av Al3 ar aktiv.
5 Al3 > MAX 1 = maxgransovervakningen av Al3 ar aktiv.
6...15 Reserverad
0000h...FFFFh Aktiveing av évervakning av analoga ingangar. 1=1




Parametrar 69

Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
114.21  DIO3 output source | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) Not energi-
Viljer en signal for anslutning till digital ingang/utgang DIO3 | zed
nar parameter 1714.19 DIO3 configuration ar satt till Output.
For tillgangligt urval, se parameter 174.11 DIO1 output
source.
114.22  DI3 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 0,00s
Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang DI3. Se
parameter 114.12 DI1 ON delay.
0,00 ... 3000,00 s | Tillslagsfordrojning fér DI3. 10=1s
114.22  DIO3 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) 0,0s
Definierar tillslagsfordréjningen for digital ingang/utgang
DIOS.
' 1
*DIO-status :
N ‘ : ‘ 0
! — l 1
**Fordrojd DIO- | 1 |
status : : ‘ : 0
< > e = ! Tid
tril trran tril trran
try = 114.22 DIO3 ON delay
toff = 114.23 DIO3 OFF delay
*Elektrisk status for DIO (i ingangslage) eller status for vald kalla (i utgangslage). Indikeras av
114.05 DIO status.
**Indikeras av 114.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0s Tillslagsférdrojning for DIO3. 10=1s
114.22 Al force sel (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 00000000h
De faktiska vardena for analoga ingangarna kan asidoséattas i
exempelvis testsyfte. En tvangssatt vardeparameter tillhanda-
halls for varje analog ingang och dess varden tillampas nar
den motsvarande biten i den har parametern ar 1.
Bit Varde
0 1 = Tvangssatt Al1 till vardet for parameter 114.28 Al1 force data.
1 1 = Tvangssatt Al2 till vardet for parameter 114.43 Al2 force data.
2 1 = Tvangssatt Al3 till vardet for parameter 1714.58 Al3 force data.
3...31 |Reserverad.
00000000h Valjare av tvangssatta varden fér analoga ingangar. 1=1
...FFFFFFFFh
114.23  DI3 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FDIO-01) 0,00 s
Definierar franslagsfordréjningen for digital ingang DI3. Se
parameter 114.12 DI1 ON delay.
0,00 ... 3000,00 s |Franslagsfordrdjning for DI3. 10=1s
114.23  DIO3 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) 0,0s
Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang/utgang
DIO3. Se parameter 114.22 DIO3 ON delay.
0,0...3000,0s Franslagsfordrojning for DIO3. 10=1s
114.24  DIO4 configuration | (Visas nédr 114.01 Module 1 type = FIO-01) Ingang
Valjer om DIO4 pa I/O-utbyggnadsmodulen anvands som
digital ingang eller utgang.
Ingang DIO4 anvands som digital ingang. 0
Output DIO4 anvands som digital utgang 1
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114.26  DIO4 output source | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) Not energi-
Viljer en signal for anslutning till digital ingang/utgang DIO4 | zed
nar parameter 1714.24 DIO4 configuration ar satt till Output.
For tillgangligt urval, se parameter 174.11 DIO1 output
source.
114.26  Al1 actual value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Visar vardet for analog ingang Al1 i mA eller V (beroende pa
om ingangen ar installd pa strom eller spanning).
Den har parametern kan endast |asas.
-22,000 ... Varde for analog ingang Al1. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
114.27  DIO4 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) 0,0s
Definierar tillslagsfordrojningen for digital ingang/utgang DIOA4.
' ' 1
*DIO-status : :
—— l ! — 0
‘ ‘ ‘ I 1
**Férdrojd DIO-
status 0
< > < > > Tid
iy teran trig tFran
tryy = 114.27 DIO4 ON delay
toff = 114.28 DIO4 OFF delay
*Elektrisk status for DIO (i ingangslage) eller status for vald kalla (i utgangslage). Indikeras av
114.05 DIO status.
**Indikeras av 174.06 DIO delayed status.
0,0...3000,0s Tillslagsférdrojning for DIOA4. 10=1s
114.27  Al1 scaled value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Visar vardet for analog ingang Al1 efter skalning. Se parame-
ter 114.35 Al1 scaled at Al1 min.
Den har parametern kan endast |asas.
-32768,000 ... Skalat varde for analog ingang Al1. 1=1
32767,000
114.28  DIO4 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01) 00s
Definierar franslagsfordrojningen for digital ingang/utgang
DIO4. Se parameter 114.27 DIO4 ON delay.
0,0...3000,0 s Franslagsfordréjning for DIOA4. 10=1s
114.28  Al1 force data (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens fak-
tiska varde. Se parameter 114.22 Al force sel.
-22,000 ... Tvangssatt varde for analog ingang Al1. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
114.29  Al1 HW switch pos | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Visar positionen for hardvarans valjare av spanning/strém pa
1/O-modulen.
Obs! Installningen av valjare av spanning/strom maste
matcha valet av enhet i parameter 1714.30 Al1 unit selection.
\Y Volt. 2
mA Milliampere. 10
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114.30  Al1 unit selection (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) mA
Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog
ingang Al1.
Obs! Den har instéllningen maste motsvara hardvaruinstall-
ningen pa I/O-modulen (se handledningen till I/O-modulen).
Hardvaruinstalliningen visas av parameter 114.29 Al1 HW
switch pos.
\Y, Volt. 2
mA Milliampere. 10
114.31 RO status (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) -
Status for relautgangarna pa 1/0-modulen. Exempel:
00000001b = RO1 ar aktiverad, RO2 ar ej aktiv.
0000h...FFFFh Status for relautgangar. 1=1
114.31 Al filter gain (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) No filtering
Valjer en hardvarufiltreringstid for Al1.
Se ocksa parameter 1714.32 Al1 filter time.
No filtering Ingen filtrering. 0
125 us 125 mikrosekunder. 1
250 us 250 mikrosekunder. 2
500 us 500 mikrosekunder. 3
1ms 1 millisekund. 4
2ms 2 millisekunder. 5
4 ms 4 millisekunder. 6
7,9375 ms 7,9375 millisekunder. 7
114.32 Al filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,040 s
Definierar filtertidkonstanten fér analog ingang Al1.
% Ofiltrerad signal
100
63 S Filtrerad signal
- t
T
O=1x(1-¢etM
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran. Se
parameter 114.31 Al1 filter gain.
0,000 ... 30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
114.33  Al1 min (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Definierar minimivardet fér analog ingang Al1. eller vV
-22,000 ... Minimivarde for Al1. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mAellerV
114.34  RO1 source (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) Not energi-
Valjer en signal som ska anslutas till relautgang RO1. zed
For tillgangligt urval, se parameter 114.11 DIO1 output source.
114.34  Al1 max (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 10,000 mA
Definierar maxvardet for analog ingang Al1. eller vV
-22,000 ... Maxvarde for Al1. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA ellerV
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114.35  RO1 ON delay (Visas nar 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) 00s
Definierar tillslagsférdrojningen for relautgang RO1.
Status for vald kélla : : !
E— l ! — 0
‘ | ‘ I 1
RO-status
E— ' 0
> - > . Tid
il trran tril teran
tTi|| = 114.35 RO1 ON de/ay
tof = 114.36 RO1 OFF delay
0,0... 3000,0 s Tillslagsfordrojning for RO1. 10=1s
114.35  Al1 scaled at Al1 (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000
min Definierar det reella tal som motsvarar min analogt invarde for
ingang Al1, definierat av parameter 1714.33 Al1 min.
Algegieq (114.27)
A
11436 F — — — — —
|
|
|
114.33 | f\lin (114.26)
\ 114.34
|
|
|
****** 114.35
-32768,000 ... Reellt tal som motsvarar minsta Al1-véarde. 1=1
32767,000
114.36  RO1 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Definierar franslagsfordréjningen for relautgang RO1. Se
parameter 114.35 RO1 ON delay.
0,0 ...3000,0s Franslagsfordrojning for RO1. 10=1s
114.36  Al1 scaled at Al1 (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
max Definierar det reella tal som motsvarar max analogt invarde
for ingang Al1, definierat av parameter 1714.34 Al1 max. Se
figur vid parameter 174.35 Al1 scaled at Al1 min.
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande maxvardet for Al1. 1=1
32767,000
114.37  RO2 source (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) Not energi-
Valjer en signal som skall anslutas till relautgang RO2. zed
For tillgangligt urval, se parameter 174.11 DIO1 output
source.
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16

114.38  RO2 ON delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Definierar tillslagsfordréjningen for relautgang RO2.

' 1
Status for vald kélla !
— — | 0

RO-status

| éTiII ‘tFrén‘ tri ‘ teran
tTi|| = 114.38 RO2 ON delay
toff = 114.39 RO2 OFF delay

0,0...3000,0 s Tillslagsfordrojning for RO2. 10=1s

114.39  RO2 OFF delay (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Definierar franslagsfordrojningen for relautgang RO1. Se
parameter 114.35 RO1 ON delay.

0,0...3000,0 s Franslagsfordréjning for RO2. 10=1s

114.41  AI2 actual value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01)
Visar vardet for analog ingang Al2 i mA eller V (beroende pa
om ingangen &r installd pa strom eller spanning).

Den har parametern kan endast lasas.

-22,000 ... Varde for analog ingang Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA ellerV

114.42  AI2 scaled value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01)
Visar vardet for analog ingang Al2 efter skalning. Se parame-
ter 114.50 Al2 scaled at Al2 min.

Den héar parametern kan endast lasas.

-32768,000 ... Skalat varde for analog ingang Al2. 1=1
32767,000
114.43  Al2 force data (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA

Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens fak-
tiska varde. Se parameter 1714.22 Al force sel.

-22,000 ... Tvangssatt varde for analog ingang Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA ellerV

114.44  AI2 HW switch pos | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01)
Visar positionen for hardvarans valjare av spanning/strom pa
I/O-modulen.

Obs! Instéllningen av valjare av spanning/strém maste
matcha valet av enhet i parameter 114.45 Al2 unit selection.

\Y, Volt. 2
mA Milliampere. 10
114.45  AI2 unit selection (Visas nar 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) mA
Valjer enhet for varden och installningar som tillhér analog
ingang Al2.

Obs! Den har installningen maste motsvara hardvaruinstall-
ningen pa I/O-modulen (se handledningen till I/O-modulen).
Hardvaruinstalliningen visas av parameter 114.44 Al2 HW

switch pos.
\Y, Volt. 2
mA Milliampere. 10
114.46  Al2 filter gain (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) No filtering

Valjer en hardvarufiltreringstid for Al2.
Se ocksa parameter 114.47 Al2 filter time.

No filtering Ingen filtrering. 0

125 us 125 mikrosekunder. 1
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for ingang Al2, definierat av parameter 1714.49 Al2 max. Se
figur vid parameter 174.50 Al2 scaled at Al2 min.

Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
250 us 250 mikrosekunder. 2
500 us 500 mikrosekunder. 3
1ms 1 millisekund. 4
2ms 2 millisekunder. 5
4 ms 4 millisekunder. 6
7,9375 ms 7,9375 millisekunder. 7
114.47  Al2 filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,100 s
Definierar filtertidkonstant for analog ingang Al2.
% Ofiltrerad signal
100
63 Filtrerad signal
- f
T
O=1x(1-e'
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=td
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran. Se
parameter 114.46 Al2 filter gain.
0,000 ... 30,000 s | Filtertidskonstant. 1000=1s
114.48  Al2 min (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Definierar minvardet fér analog ingang Al2. eller vV
-22,000 ... Minimivarde for Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
114.49  Al2 max (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 10,000 mA
Definierar maxvardet fér analog ingang Al2. eller vV
-22,000 ... Maxvarde for Al2. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
114.50  Al2 scaled at Al2 (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000
min Definierar det reella talsom motsvarar min analogt invarde for
ingang Al2, definierat av parameter 1714.48 Al2 min.
Algcaleq (114.42)
A
114.51 1 —— - — -
|
|
|
Al (114.41
114.48 I ! ( )
\ 114.49
|
|
|
****** 114.50
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande minimivarde for Al2. 1=1
32767,000
114.51  Al2 scaled at Al2 (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
max Definierar det reella tal som motsvarar max analogt invarde
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande maxvarde for Al2. 1=1
32767,000

114.56  Al3 actual value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) -

Visar vardet for analog ingang Al3 i mA eller V (beroende pa
om ingangen ar installd pa strom eller spanning).
Den har parametern kan endast Iasas.
-22,000 ... Varde for analog ingang Al3. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mAellerV
114.57  Al3 scaled value (Visas nar 114.01 Module 1 type = FIO-11) -
Visar vardet for analog ingang Al3 efter skalning. Se parame-
ter 114.65 Al3 scaled at Al3 min.
Den har parametern kan endast lasas.
-32768,000 ... Skalat varde pa analog ingang Al3. 1=1
32767,000
114.58  Al3 force data (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) 0,000 mA
Tvangssatt varde kan anvandas i stallet for ingangens fak-
tiska varde. Se parameter 114.22 Al force sel.
-22,000 ... Tvangssatt varde for analog ingang Al3. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mAellerV
114.59  AI3 HW switch pos | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) -
Visar positionen for hardvarans valjare av spanning/strom pa
I/O-modulen.
Obs! Instéllningen av véljare av spanning/strém maste
matcha valet av enhet i parameter 114.60 Al3 unit selection.
\Y, Volt. 2
mA Milliampere. 10
114.60  Al3 unit selection (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) mA
Valjer enhet for varden och installiningar som tillhér analog
ingang Al3.
Obs! Den har installningen maste motsvara hardvaruinstall-
ningen pa I/O-modulen (se handledningen till I/O-modulen).
Hardvaruinstallningen visas av parameter 174.59 AI3 HW
switch pos.
\Y, Volt. 2
mA Milliampere. 10
114.61  Al3filter gain (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) Ingen
Valjer en hardvarufiltreringstid for Al3. filtrering
Se ocksa parameter 114.62 Al3 filter time.
Ingen filtrering Ingen filtrering. 0
125 us 125 mikrosekunder. 1
250 us 250 mikrosekunder. 2
500 us 500 mikrosekunder. 3
1ms 1 millisekund. 4
2ms 2 millisekunder. 5
4 ms 4 millisekunder. 6
7,9375 ms 7,9375 millisekunder. 7
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32767,000

Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
114.62  Al3 filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) 0,100 s
Definierar filtertidskonstant for analog ingang Al3.
% Ofiltrerad signal
100
63 Filtrerad signal
- t
T
O=Ix(1-¢tM)
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
Obs! Signalen filtreras ocksa i signalgranssnitthardvaran. Se
parameter 114.61 Al3 filter gain.
0,000 ... 30,000 s | Filtertidskonstant. 1000=1s
114.63  Al3 min (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) 0,000 mA
Definierar minvardet fér analog ingang Al3. eller vV
-22,000 ... Minimivarde for Al3. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
114.64  AI3 max (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) 10,000 mA
Definierar maxvardet for analog ingang Al3. eller vV
-22,000 ... Maxvarde for Al3. 1000 =
22,000 mA eller V 1 mA eller V
114.65  Al3 scaled at Al3 (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) 0,000
min Definierar det reella varde som motsvarar max analogt
invarde for ingang Al3, definierat av parameter med parame-
ter 114.63 Al3 min.
Alscaleq (114.57)
A
114.66 [ — — — — ‘
|
|
Al (114.56
114.63 } N ( )
| 114.64
|
|
|
****** 114.65
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande min Al3-varde. 1=1
32767,000
114.66  Al3 scaled at Al3 (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11) 1500,0
max Definierar det reella tal som motsvarar max analogt invarde
for ingang Al3, definierat av parameter 1714.64 Al3 max. Se
figur vid parameter 1714.65 AI3 scaled at AI3 min.
-32768,000 ... Reellt tal motsvarande max Al3-varde. 1=1
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16

114.71  AO force selection | (Visas nédr 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 00000000h
Vardet for den analoga utgangen kan asidosattas i exempel-
vis testsyfte. En tvangssatt vardeparameter (774.78A01 force
data) finns tillganglig for den analoga utgangen och dess varde
galler nar den motsvarande biten i den har parametern ar 1.

Bit Varde
0 1 = Tvangssatt AO1 till vardet for parameter 174.78 AO1 force data.
1...31 Reserverad.
00000000h Valjare av tvangssatta varden fér analoga utgangar. 1=1
...FFFFFFFFh
114.76  AOf1 actual value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Visar vardet for AO1 i mA.
Den har parametern kan endast lasas.
0,000 ... 22,000 mA | Varde for AO1. 1000 =1 mA

114.77  AOT1 source (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) Zero

Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO1.
Alternativt, staller in ingangen till matningslage for att mata
strom till en temperatursensor.
Zero Ingen. 0
DC-voltage 101.01 DC voltage 1
Line current 101.02 Line current 2
Annan Vardet hamtas fran en annan parameter. -

114.78  AOT1 force data (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Tvangssatt varde som kan anvandas i stallet for den valda
utgangssignalen. Se parameter 1714.71 AO force selection.

0,000 ... 22,000 mA | Tvangssatt varde for analog utgang Al1. 1000 =1 mA

114.79  AOT filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,100 s
Definierar filtertidskonstanten for analog utgang AO1.

%
Ofiltrerad signal
4
100 | - -
8311/ S Filtrerad signal
— t
T
o=Ix(1-¢etM
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
0,000 ... 30,000 s |Filtertidskonstant. 1000=1s
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16

114.80  AOf1 source min (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,0
Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter
114.77 AO1 source) som motsvarar min utvarde fran AO1
(definierad av parameter 114.82 AO1 out at AO1 src min).

lao1 (MA)
A
11483 r————-—-——-- -
|
|
|
|
114.82 ‘ |
114.80 114.81 Signal (real)
vald av par. 114.77
lao1 (MA)
A
114.83 |
114.82 |
| |
114.81  114.80  signal (real)
vald av par. 114.77
-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande min AO1-varde. 1=1
32767,0

114.81  AOf1 source max (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter
114.77 AO1 source) som motsvarar maxutvarde fran AO1
(definierad av parameter 7174.83 AO1 out at AO1 src max). Se
parameter 114.80 AO1 source min.

-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande maxvarde for AO1. 1=1
32767,0
114.82  AOT1 out at AO1 src | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
min Definierar minimiutvarde for analog utgang AO1.
Se aven figur vid parameter 174.80 AO1 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Minimiutvarde fér AO1. 1000 =1 mA
114.83  AOT out at AO1 src | (Visas nédr 114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01) 20,000 mA
max Definierar maxutvarde fér analog utgang AO1.
Se aven figur vid parameter 174.80 AO1 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Maxutvarde for AO1. 1000 =1 mA

114.86  AO2 actual value (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) -

Visar vardet for AO2 i mA.
Den har parametern kan endast lasas.
0,000 ... 22,000 mA | Varde for AO2. 1000 =1 mA

114.87  AO2 source (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) Zero
Valjer en signal som ska anslutas till analog utgang AO2.

Alternativt, staller in ingangen till magnetiseringslage for att
mata stroém till en temperatursensor.
For tillgangligt urval, se parameter 114.77 AO1 source.

114.88  AO2 force data (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) 0,000 mA
Tvangssatt varde som kan anvandas i stallet for den valda
utgangssignalen. Se parameter 174.71 AO force selection.

0,000 ... 22,000 mA | Tvangssatt varde for analog utgang AO2. 1000 =1 mA
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
114.89  AO?2 filter time (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) 0,100 s
Definierar filtertidskonstanten fér analog utgang AO2.
% Ofiltrerad signal
4
100 | - -
63 Filtrerad signal
— t
T
O=Ix(1-¢')
| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t = tid
T = filtertidskonstant
0,000 ... 30,000 s Filtertidskonstant. 1000=1s
114.90  AO2 source min (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) 0,0
Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter
114.87 AO2 source) som motsvarar min utvarde fran AO2
(definierad av parameter 114.92 AO2 out at AO2 src min).
lao2 (MA)
A
114.93
|
|
|
|
114.92 ‘ }
11490 11491
Signal (real)
vald av par. 114.87
lao2 (MA)
A
114.93 |
114.92
|
114.91 114.90
Signal (real)
vald av par. 114.87
-32768,0 ... Reellt signalvdrde motsvarande min AO2-varde. 1=1
32767,0
114.91  AOZ2 source max (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) 100,0
Definierar det reella vardet pa signalen (vald av parameter
114.87 AO2 source) som motsvarar maxutvarde fran AO2
(definierad av parameter 174.93 AO2 out at AO2 src max). Se
parameter 114.90 AO2 source min.
-32768,0 ... Reellt signalvarde motsvarande maxvarde fér AO2. 1=1
32767,0
114.92  AO2 out at AO2 src | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) 0,000 mA
min Definierar minimiutvarde fér analog utgang AO2.
Se aven figur vid parameter 774.90 AO2 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Minimiutvarde for AO2. 1000 =1 mA
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
114.93  AO2 out at AO2 src | (Visas nér 114.01 Module 1 type = FAIO-01) 10,000 mA
max Definierar maxutvarde for analog utgang AO2.
Se aven figur vid parameter 174.90 AO2 source min.
0,000 ... 22,000 mA | Maxutvarde for AO2. 1000 =1 mA
115 Extension I/O module 2 | Konfiguration av 1/0-modul 2.
Se aven avnitt Programmerbara I/O-moduler (sidan 22).
Obs! Innehallet i parametergruppen varierar beroende pa
den valda I/O-modultypen.
116.01  Module 2 type Se parameter 114.01 Module 1 type. None
115.02  Module 2 location Se parameter 114.02 Module 1 location. Plats 1
1156.03  Module 2 status Se parameter 114.03 Module 1 status. No option
116.05  Dl-status (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) -
Se parameter 114.05 DI-status.
1156.05  DIO status (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) -
Se parameter 114.05 DIO status.
116.06 DI delayed status (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) -
Se parameter 114.06 DI delayed status.
1156.06  DIO delayed status | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) -
Se parameter 174.06 DIO delayed status.
115.08 Dl filter time (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 10,0 ms
Se parameter 114.08 Dl filter time.
1156.08  DIO filter time (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) 10,0 ms
Se parameter 174.08 DIO filter time.
115.09  DIO1 configuration | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) Input
Se parameter 114.09 DIO1 configuration.
115.11 DIO1 output source | (Visas ndr 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) Not energi-
Se parameter 114.11 DIO1 output source. zed
116.12  DI1 ON delay (Visas nar 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.12 DI1 ON delay.
115.12  DIO1 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Se parameter 174.12 DIO1 ON delay.
115.13  DI1 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.13 DI1 OFF delay.
1156.13  DIO1 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Se parameter 114.13 DIO1 OFF delay.
115.14  DIO2 configuration | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) Input
Se parameter 114.14 DIO2 configuration.
1156.16  DIO2 output source | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) Not energi-
Se parameter 1714.16 DIO2 output source. zed
115.17  DI2 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.17 DI2 ON delay.
115.17  DIO2 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Se parameter 174.17 DIO2 ON delay.
115.18  DI2 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.18 DI2 OFF delay.
115.18  DIO2 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11) 0,0s
Se parameter 114.18 DIO2 OFF delay.
115.19  DIO3 configuration | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) Input
Se parameter 114.19 DIO3 configuration.
115.19 Al supervision func- | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) No action

tion

Se parameter 114.19 Al supervision function.
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Nr. Namn/varde Beskrivning Def/FbEq16
115.20 Al supervision (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0000h
selection Se parameter 114.20 Al supervision selection.
116.21  DIO3 output source | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) Not energi-
Se parameter 174.21 DIO3 output source. zed
115.22  DI3 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 0,00s
Se parameter 114.22 DI3 ON delay.
116.22  DIO3 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) 0,0s
Se parameter 174.22 DIO3 ON delay.
115.22 Al force sel (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 00000000h
Se parameter 114.22 Al force sel.
115.23  DI3 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.23 DI3 OFF delay.
115.23  DIO3 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) 0,0s
Se parameter 114.23 DIO3 OFF delay.
115.24  DIO4 configuration | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) Ingéng
Se parameter 114.24 DIO4 configuration.
115.26  DIO4 output source | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) Not energi-
Se parameter 114.26 DIO4 output source. zed
115.26  Al1 actual value (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.26 Al1 actual value.
115.27  DIO4 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) 0,0s
Se parameter 114.27 DIO4 ON delay.
115.27  Al1 scaled value (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.27 Al1 scaled value.
115.28  DIO4 OFF delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01) 0,0s
Se parameter 114.28 DIO4 OFF delay.
1156.28  Al1 force data (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.28 Al1 force data.
115.29  Al1 HW switch pos | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.29 Al1 HW switch pos.
115.30  Al1 unit selection (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) mA
Se parameter 114.30 Al1 unit selection.
115.31 RO status (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) -
Se parameter 114.31 RO status.
115.31  Alf filter gain (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) No filtering
Se parameter 114.31 Al filter gain.
115.32  Alf filter time (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,040 s
Se parameter 114.32 Al1 filter time.
116.33  Al1 min (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.33 Al1 min. eller vV
115.34  RO1 source (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) Not energi-
Se parameter 114.34 RO1 source. zed
116.34  Al1 max (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 10,000 mA
Se parameter 114.34 Al1 max. eller vV
115.35  RO1 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Se parameter 114.35 RO1 ON delay.
116.35  Al1 scaled at Al1 (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000
min Se parameter 114.35 Al1 scaled at Al1 min.
115.36  RO1 OFF delay (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Se parameter 114.36 RO1 OFF delay.
116.36  Al1 scaled at Al1 (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0

max

Se parameter 114.36 Al1 scaled at Al1 max.
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116.37  RO2 source (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) Not energi-
Se parameter 114.37 RO2 source. zed
115.38  RO2 ON delay (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Se parameter 174.38 RO2 ON delay.
116.39  RO2 OFF delay (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01) 00s
Se parameter 114.39 RO2 OFF delay.
116.41  Al2 actual value (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.41 Al2 actual value.
1156.42  Al2 scaled value (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.42 Al2 scaled value.
115.43  Al2 force data (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.43 Al2 force data.
1156.44  AlI2 HW switch pos | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.44 Al2 HW switch pos.
1156.45  Al2 unit selection (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) mA
Se parameter 114.45 Al2 unit selection.
115.46  Al2 filter gain (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) No filtering
Se parameter 114.46 Al2 filter gain.
115.47 A2 filter time (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,100 s
Se parameter 114.47 Al2 filter time.
1156.48  Al2 min (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 1714.48 Al2 min. eller vV
1156.49  AI2 max (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 10,000 mA
Se parameter 114.49 Al2 max. eller V
116.50  Al2 scaled at Al2 (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000
min Se parameter 114.50 Al2 scaled at Al2 min.
115.561  Al2 scaled at Al2 (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
max Se parameter 114.51 Al2 scaled at Al2 max.
116.56  AI3 actual value (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11) -
Se parameter 114.56 Al3 actual value.
116.57  Al3 scaled value (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11) -
Se parameter 114.57 Al3 scaled value.
116.58  Al3 force data (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11) 0,000 mA
Se parameter 114.58 Al3 force data.
116.59  AI3 HW switch pos | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11) -
Se parameter 114.59 AI3 HW switch pos.
116.60  AI3 unit selection (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11) mA
Se parameter 114.60 Al3 unit selection.
1156.61  Al3 filter gain (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11) Ingen
Se parameter 114.61 Al3 filter gain. filtrering
116.62  Al3 filter time (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11) 0,100 s
Se parameter 114.62 Al3 filter time.
115.63  AI3 min (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11) 0,000 mA
Se parameter 114.63 Al3 min. eller vV
116.64  AI3 max (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11) 10,000 mA
Se parameter 114.64 Al3 max. eller vV
115.65  Al3 scaled at Al3 (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11) 0,000
min Se parameter 114.65 Al3 scaled at Al3 min.
116.66  Al3 scaled at Al3 (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11) 1500,0
max Se parameter 114.66 Al3 scaled at AI3 max.
115.71  AO force selection | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 00000000h

Se parameter 114.71 AO force selection.
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115.76  AOT1 actual value (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.76 AO1 actual value.
116.77  AOT1 source (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) Zero
Se parameter 114.77 AO1 source.
115.78  AOfT1 force data (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.78 AO1 force data.
116.79  AOT filter time (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,100 s
Se parameter 114.79 AO1 filter time.
115.80  AOf1 source min (Visas nar 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,0
Se parameter 114.80 AO1 source min.
116.81  AO1 source max (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
Se parameter 114.81 AO1 source max.
115.82  AOf1 out at AO1 src | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
min Se parameter 114.82 AO1 out at AO1 src min.
116.83  AOT out at AO1 src | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01) 20,000 mA
max Se parameter 1714.83 AO1 out at AO1 src max.
115.86  AO2 actual value (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) -
Se parameter 114.86 AO2 actual value.
116.87  AO2 source (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) Zero
Se parameter 114.87 AO2 source.
115.88  AO2 force data (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.88 AO2 force data.
116.89  AO2 filter time (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) 0,100 s
Se parameter 114.89 AO2 filter time.
115.90  AO2 source min (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) 0,0
Se parameter 114.90 AO2 source min.
116.91  AOZ2 source max (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) 100,0
Se parameter 1714.91 AO2 source max.
115.92  AO2 out at AO2 src | (Visas nédr 115.01 Module 2 type = FAIO-01) 0,000 mA
min Se parameter 114.92 AO2 out at AO2 src min.
116.93  AO2 out at AO2 src | (Visas nér 115.01 Module 2 type = FAIO-01) 10,000 mA
max Se parameter 114.93 AO2 out at AO2 src max.
116 Extension I/O module 3 | Konfiguration av [/O-modul 3.
Se aven avnitt Programmerbara I/O-moduler (sidan 22).
Obs! Innehallet i parametergruppen varierar beroende pa
den valda I/O-modultypen.
116.01  Module 3 type Se parameter 174.01 Module 1 type. None
116.02  Module 3 location Se parameter 114.02 Module 1 location. Plats 1
116.03  Module 3 status Se parameter 174.03 Module 1 status. No option
116.05 Dl status (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) -
Se parameter 114.05 DI-status.
116.05  DIO status (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) -
Se parameter 174.05 DIO status.
116.06 DI delayed status (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) -
Se parameter 114.06 DI delayed status.
116.06  DIO delayed status | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) -
Se parameter 174.06 DIO delayed status.
116.08 Dl filter time (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 10,0 ms
Se parameter 114.08 Dl filter time.
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116.08  DIO filter time (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) 10,0 ms
Se parameter 114.08 DIO filter time.
116.09  DIO1 configuration | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) Input
Se parameter 114.09 DIO1 configuration.
116.11 DIO1 output source | (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) Not energi-
Se parameter 114.11 DIO1 output source. zed
116.12  DI1 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 174.12 DI1 ON delay.
116.12  DIO1 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) 00s
Se parameter 114.12 DIO1 ON delay.
116.13  DI1 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.13 DI1 OFF delay.
116.13  DIO1 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) 00s
Se parameter 114.13 DIO1 OFF delay.
116.14  DIO2 configuration | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) Input
Se parameter 114.14 DIO2 configuration.
116.16  DIO2 output source | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) Not energi-
Se parameter 114.16 DIO2 output source. zed
116.17  DI2 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.17 DI2 ON delay.
116.17  DIO2 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) 00s
Se parameter 114.17 DIO2 ON delay.
116.18  DI2 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.18 DI2 OFF delay.
116.18  DIO2 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11) 00s
Se parameter 114.18 DIO2 OFF delay.
116.19  DIO3 configuration | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FIO-01) Input
Se parameter 114.19 DIO3 configuration.
116.19 Al supervision func- | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) No action
tion Se parameter 114.19 Al supervision function.
116.20 Al supervision (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0000h
selection Se parameter 114.20 Al supervision selection.
116.21  DIO3 output source | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01) Not energi-
Se parameter 114.21 DIO3 output source. zed
116.22  DI3 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.22 DI3 ON delay.
116.22  DIO3 ON delay (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-01) 00s
Se parameter 114.22 DIO3 ON delay.
116.22 Al force sel (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 00000000h
Se parameter 114.22 Al force sel.
116.23  DI3 OFF delay (Visas nar 116.01 Module 3 type = FDIO-01) 0,00 s
Se parameter 114.23 DI3 OFF delay.
116.23  DIO3 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01) 0,0s
Se parameter 114.23 DIO3 OFF delay.
116.24  DIO4 configuration | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01) Ingang
Se parameter 114.24 DIO4 configuration.
116.26  DIO4 output source | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FIO-01) Not energi-
Se parameter 1714.26 DIO4 output source. zed
116.26  Al1 actual value (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.26 Al1 actual value.
116.27  DIO4 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01) 00s

Se parameter 114.27 DIO4 ON delay.
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116.27  Al1 scaled value (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.27 Al1 scaled value.
116.28  DIO4 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01) 0,0s
Se parameter 114.28 DIO4 OFF delay.
116.28  Al1 force data (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.28 Al1 force data.
116.29  Al1 HW switch pos | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.29 Al1 HW switch pos.
116.30  Al1 unit selection (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) mA
Se parameter 114.30 Al1 unit selection.
116.31 RO status (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) -
Se parameter 114.31 RO status.
116.31  Alf filter gain (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) No filtering
Se parameter 114.31 Al filter gain.
116.32 Al filter time (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,040 s
Se parameter 114.32 Al1 filter time.
116.33  Al1 min (Visas néar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 174.33 Al1 min. eller vV
116.34  ROf1 source (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) Not energi-
Se parameter 114.34 RO1 source. zed
116.34  Al1 max (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 10,000 mA
Se parameter 114.34 Al1 max. eller vV
116.35  RO1 ON delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) 00s
Se parameter 174.35 RO1 ON delay.
116.35  Al1 scaled at Al1 (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000
min Se parameter 114.35 Al1 scaled at Al1 min.
116.36  RO1 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Se parameter 114.36 RO1 OFF delay.
116.36  Al1 scaled at Al1 (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
max Se parameter 114.36 Al1 scaled at Al1 max.
116.37  RO2 source (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) Not energi-
Se parameter 114.37 RO2 source. zed
116.38  RO2 ON delay (Visas néar 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Se parameter 114.38 RO2 ON delay.
116.39  RO2 OFF delay (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01) 0,0s
Se parameter 114.39 RO2 OFF delay.
116.41  Al2 actual value (Visas néar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.41 Al2 actual value.
116.42  Al2 scaled value (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.42 Al2 scaled value.
116.43  Al2 force data (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.43 Al2 force data.
116.44  Al2 HW switch pos | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.44 Al2 HW switch pos.
116.45  Al2 unit selection (Visas néar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) mA
Se parameter 114.45 Al2 unit selection.
116.46  Al2 filter gain (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) No filtering
Se parameter 114.46 Al2 filter gain.
116.47  Al2 filter time (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,100 s
Se parameter 114.47 Al2 filter time.
116.48  Al2 min (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.48 Al2 min. ellerV
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116.49  Al2 max (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 10,000 mA
Se parameter 114.49 Al2 max. eller vV
116.50  Al2 scaled at Al2 (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000
min Se parameter 114.50 Al2 scaled at Al2 min.
116.51  Al2 scaled at Al2 (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
max Se parameter 114.51 Al2 scaled at Al2 max.
116.56  Al3 actual value (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) -
Se parameter 114.56 Al3 actual value.
116.57  Al3 scaled value (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11) -
Se parameter 114.57 Al3 scaled value.
116.58  Al3 force data (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) 0,000 mA
Se parameter 114.58 Al3 force data.
116.59  AI3 HW switch pos | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FIO-11) -
Se parameter 114.59 AI3 HW switch pos.
116.60  Al3 unit selection (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) mA
Se parameter 114.60 Al3 unit selection.
116.61  Al3 filter gain (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) Ingen
Se parameter 114.61 Al3 filter gain. filtrering
116.62  Al3filter time (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) 0,100 s
Se parameter 114.62 Al3 filter time.
116.63  Al3 min (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11) 0,000 mA
Se parameter 114.63 Al3 min. eller vV
116.64  AI3 max (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) 10,000 mA
Se parameter 114.64 Al3 max. eller V
116.65  Al3 scaled at Al3 (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11) 0,000
min Se parameter 114.65 Al3 scaled at AI3 min.
116.66  Al3 scaled at Al3 (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11) 1500,0
max Se parameter 114.66 Al3 scaled at AI3 max.
116.71  AO force selection | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 00000000h
Se parameter 114.71 AO force selection.
116.76  AOT1 actual value (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) -
Se parameter 114.76 AO1 actual value.
116.77  AOf1 source (Visas nar 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) Zero
Se parameter 114.77 AO1 source.
116.78  AOf1 force data (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
Se parameter 114.78 AO1 force data.
116.79  AOT1 filter time (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,100 s
Se parameter 114.79 AO1 filter time.
116.80  AOT source min (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,0
Se parameter 114.80 AO1 source min.
116.81  AOf1 source max (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 1500,0
Se parameter 114.81 AO1 source max.
116.82  AOT out at AO1 src | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 0,000 mA
min Se parameter 114.82 AO1 out at AO1 src min.
116.83  AOf1 out at AO1 src | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01) 20,000 mA
max Se parameter 114.83 AO1 out at AO1 src max.
116.86  AO2 actual value (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) -
Se parameter 114.86 AO2 actual value.
116.87  AO2 source (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) Zero
Se parameter 114.87 AO2 source.
116.88  AO2 force data (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) 0,000 mA

Se parameter 114.88 AO2 force data.
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116.89  AO?2 filter time (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) 0,100 s
Se parameter 114.89 AO2 filter time.
116.90  AO2 source min (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) 0,0
Se parameter 114.90 AO2 source min.
116.91  AO2 source max (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) 100,0
Se parameter 114.91 AO2 source max.
116.92  AO2 out at AO2 src | (Visas nér 116.01 Module 3 type = FAIO-01) 0,000 mA
min Se parameter 114.92 AO2 out at AO2 src min.
116.93  AO2 out at AO2 src | (Visas nédr 116.01 Module 3 type = FAIO-01) 10,000 mA
max Se parameter 114.93 AO2 out at AO2 src max.
119 Operation mode Val av extern styrplatskallor och driftldgen.
119.11 Ext1/Ext2 sel Valjer extern styrplats EXT1/EXT2. EXT1
EXT1 EXT1 vald. 0
EXT2 EXT2 vald. 1
FBA A MCW bit 11 | 106.01 Main control word, bit 11 tas emot via faltbussgrans- |2
snitt A.
DI1 Digital ingang DI1 (s& som visas av 110.02 DI delayed status, |3
bit 0).
Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den for nagon annan funktion.
DI2 Digital ingang DI2 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |4
bit 1).
DI3 Digital ingang DI3 (s& som visas av 110.02 DI delayed status, |5
bit 2).
Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad for huvudbrytar-
fel/huvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.
Di4 Digital ingang DI4 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |6
bit 3).
Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér nagon annan funktion.
DI5 Digital ingang DI5 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |7
bit 4).
DI6 Digital ingang DI6 (sa som visas av 110.02 DI delayed status |8
bit 5).
DIO1 Digital ingang/utgang DIO1 (s& som visas av 711.02 DIO 11
delayed status, bit 0).
DIO2 Digital ingang/utgang DIO2 (s& som visas av 7111.02 DIO 12
delayed status, bit 1).
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
119.17  Local ctrl disable Aktiverar/inaktiverar (eller valjer en kélla som aktiverar/inakti- | No
verar) lokal styrning.
VARNING! Innan lokal styrning inaktiveras bor du
A forsakra dig om att mandverpanelen inte behdvs for
att stoppa matningsenheten.
No Lokal styrning aktiverad. 0
Yes Lokal styrning inaktiverad. 1
120 Start/stop Val av signalkalla for start/stopp och forregling av drift/start.
120.01  Ext1 commands Valjer signalkalla for start- och stoppstyrning vid extern styr- | In1 Start
plats 1 (EXT1).
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan diodmatnings-
enheten ar i drift.
Not sel Ingen signalkalla vald for start- eller stoppkommandon. 0




88 Parametrar

Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
In1 Start Kélla for start- och stoppkommandon véljs med parameter 1
120.03 Ext1 in1. Kallbitens tillstdndsovergangar tolkas pa fol-
jande satt:
Kallstatus
(120.03) Kommando
0->1 Start
1->0 Stop
In1P Start; In2 Stop | Kallor for start- och stoppkommandon valjs med parame- 4
trarna 120.03 Ext1 in1 och 120.04 Ext1 in2. Kéllbitarnas sta-
tusévergangar tolkas pa féljande satt:
Killstatus 1 Kaillstatus 2 Kommando
(7120.03) (720.04)
0->1 1 Start
Ovriga 1->0 Stop
Ovriga 0 Stop
Keypad Start- och stoppkommandona kommer fran mandverpanelen |11
(eller en dator ansluten till mandverpanelen).
Fieldbus A Start- och stoppkommandona kommer fran faltbussadapter A. | 12
DDCS controller Start- och stoppkommandon tars fran en extern DDCS-sty- 16
renhet.
120.02  Ext1 start trigger Definierar om startsignalen for den externa styrplatsen EXT1 | Edge
ar flankutlost eller nivautlost.
Obs! Om instéllningarna fér parametrarna 720.07 och 120.02
ar i konflikt har instaliningen fér parameter 7120.017 prioritet.
Edge Startsignalen ar flankutlost. 0
Level Startsignalen ar nivautlost. 1
120.03  Ext1int Valjer kélla 1 for extern styrplats EXT1. Se parameter 120.01 | DI2
Ext1 commands.
Off 0. 0
On 1. 1
DI1 Digital ingang DI1 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |2
bit 0).
Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den f6r nagon annan funktion.
DI2 Digital ingang DI2 (s& som visas av 110.02 DI delayed status, |3
bit 1).
DI3 Digital ingang DI3 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |4
bit 2).
Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad for huvudbrytar-
fel/huvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.
Di4 Digital ingang D14 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |5
bit 3).
Obs! DI4 ar i styrprogrammet.reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér ndgon annan funktion.
DI5 Digital ingang DI5 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |6
bit 4).
DI6 Digital ingang DI6 (s& som visas av 110.02 DI delayed status |7
bit 5).
DIO1 Digital ingang/utgang DIO1 (s& som visas av 7111.02 DIO 10
delayed status, bit 0).
DIO2 Digital ingang/utgang DIO2 (sa som visas av 111.02 DIO 11

delayed status, bit 1).
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Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 417). -
120.04  Ext1in2 Valjer kalla 2 for extern styrplats EXT1. Se parameter 120.017 | DI2
Ext1 commands.
For tillgangligt urval, se parameter 120.03 Ext1 in1.
120.06  Ext2 commands Valjer signalkalla for start- och stoppstyrning vid extern styr- | Not sel
plats 2 (EXT2).
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan diodmatnings-
enheten ar i drift.
Not sel Ingen signalkalla vald for start- eller stoppkommandon. 0
In1 Start Kélla for start- och stoppkommandon véljs med parameter 1
120.08 Ext2 in1. Kallbitens tillstandsévergangar tolkas pa fol-
jande satt:
Kallstatus (720.08) Kommando
0->1 Start
1->0 Stop
In1Puls Start, In2 Kallor for start- och stoppkommandon valjs med parame- 4
Stopp trarna 120.08 Ext2 in1 och 120.09 Ext2 in2. Kallbitarnas sta-
tusdvergangar tolkas pa foljande satt:
Killstatus 1 Killstatus 2 Kommando
(7120.08) (720.09)
0->1 1 Start
Alla 1->0 Stop
Ovriga 0 Stop
Keypad Start- och stoppkommandona kommer fran mandverpanelen | 11
(eller en dator ansluten till mandverpanelen).
Fieldbus A Start- och stoppkommandona kommer fran faltbussadapter A. | 12
DDCS controller Start- och stoppkommandon tars fran en extern DDCS-sty- 16
renhet.
120.07  Ext2 start trigger Definierar om startsignalen for den externa styrplatsen EXT2 | Edge
ar flankutlost eller nivautlost.
Obs! Om installningarna fér parametrarna 120.06 och 120.07
ar i konflikt har installningen for parameter 720.06 prioritet.
Edge Startsignalen ar flankutlost. 0
Level Startsignalen ar nivautlost. 1
120.08  Ext2 in1 Valjer kélla 1 for extern styrplats EXT2. Se parameter 120.06 | Off
Ext2 commands.
For tillgangligt urval, se parameter 120.03 Ext1 in1.
120.09  Ext2in2 Véljer kélla 2 for extern styrplats EXT2. Se parameter 120.06 | Off
Ext2 commands.
For tillgangligt urval, se parameter 120.03 Ext1 in1.
120.12  Run enable 1 Valjer kalla for extern driftfrigivningssignal. Om driftfrigiv- DiI2
ningssignalen saknas kan matningsenheten inte startas. Om
den ar i drift stoppas den.
1 = Driftfrigivning.
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan diodmatnings-
enheten ar i drift.
Off 0. 0

On

1.
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Namn/varde

Beskrivning
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DI1

Digital ingang DI1 (sa som visas av 7110.02 DI delayed status,
bit 0).

Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den fér nagon annan funktion.

2

DI2

Digital ingang DI2 (s& som visas av 1710.02 DI delayed status,
bit 1).

DI3

Digital ingang DI3 (sa som visas av 170.02 DI delayed status,
bit 2).

Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad for huvudbrytar-
fel/huvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.

Dl4

Digital ingang DI4 (sa som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 3).

Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér ndgon annan funktion.

DI5

Digital ingang DI5 (sa som visas av 170.02 DI delayed status,
bit 4).

DI6

Digital ingang DI6 (s& som visas av 110.02 DI delayed status
bit 5).

DIO1

Digital ingang/utgang DIO1 (sa som visas av 111.02 DIO
delayed status, bit 0).

10

DIO2

Digital ingang/utgang DIO2 (sa som visas av 111.02 DIO
delayed status, bit 1).

1"

DIIL

DlIL-ingang (770.02 DI delayed status, bit 15).

33

Annan [bit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41).

120.19

Enable start signal

Valjer kéallan for startfrigivningssignal.
1 = Startfrigivning

Nar signalen ar avstangd startar inte diodmatningsenheten.
(Om signalen stangs av medan diodmatningsenheten
anvands stoppas den inte.)

On

Off

0.

1.

DI1

Digital ingang DI1 (sa som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 0).

Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den fér nagon annan funktion.

DI2

Digital ingang DI2 (s& som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 1).

DI3

Digital ingang DI3 (sa som visas av 170.02 DI delayed status,
bit 2).

Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad for huvudbrytar-
fel/huvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.

Dl4

Digital ingang DI4 (sa som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 3).

Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér nadgon annan funktion.

DI5

Digital ingang DI5 (sa som visas av 170.02 DI delayed status,
bit 4).

DI6

Digital ingang DI6 (s& som visas av 110.02 DI delayed status
bit 5).

DIO1

Digital ingang/utgang DIO1 (sa som visas av 1711.02 DIO
delayed status, bit 0).

DIO2

Digital ingang/utgang DIO2 (sa som visas av 111.02 DIO
delayed status, bit 1).

DIIL

DlIL-ingang (770.02 DI delayed status, bit 15).
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Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 417). -
120.21  Delay for MCB DI3 | Till-- och franslagsfordrojning for dvervakning av huvudbryta- | 1,00 s
supetrvision rens DI3-aterkoppling. Efter fordrojningen ges ett fel i start-
och stopplagen om kommandot och aterkopplingen inte stam-
mer dverens.
0,00...8,00s Till- och franslagsférdréjning for évervakning. 100=1s
120.23  Max DC charging Endast DxD-moduler: Definierar den maximala uppladdnings- | 3,00 s
time tiden for uppladdningsfunktionen. Se avsnitt Uppladdning av
DxD-matningsenhet pa sidan 35.
0.00 ... 10,00 s Maximal uppladdningstid 100=1s
120.25 MCB closing level | Endast DxD-moduler: Definierar DC-mellanledsspanningsnivan | 80 %
for uppladdningsfunktionen. Nar den uppmatta DC-mellanleds-
spanningen 6verskrider nivan kan huvudkontaktorn/huvudbryta-
ren slas till.
20 ... 100 % Likspanningsniva i mellanledet i procent av nominell 1=1%
120.26  Maximum dU/dt Endast DxD-moduler: Definierar uppladdningsfunktionens 50 V/s
maximala andringshastighet fér DC-mellanledsspanningen
(dU/dt). Nar uppladdningshastigheten faller under den har
maximala andringshastighetsgréansen kan styrprogrammet sla
till huvudkontaktorn/huvudbrytaren. Andringshastigheten
mats i samplingsintervall om 10 ms. Se avsnitt Uppladdning
av DxD-matningsenhet pa sidan 35.
0...200V/s Maximal dU/dt-férandring 1=1Vis
120.27  Start delay Endast DxD-moduler: Definierar startférdréjningen som for- | 0,65 s
dréjer dvergang till 1aget "uppladdad” efter huvudkretsbryta-
ren har slutits. Under denna férdrojning blockeras
startkommandot fran modulatorn.
0,00 ... 10,00 s Startférdrdjning. 100=1s
120.28  MCB relay timing Endast DxD-moduler: Definierar en fordréjningstid for vaxling |-0,10 s
mellan uppladdningskontaktor och huvudkontaktor vid upp-
laddning. Det hér ar férdréjningen mellan det att uppladdnings-
kontaktorn éppnar och huvudkontaktorn/huvudbrytaren slas till.
Vardet kan vara positivt eller negativt. Det negativa vardet defi-
nierar tiden nar bada kontaktorerna ar slutna. Laget "upplad-
dad” anges efter det att uppladdningskontaktorn har 6ppnats
och mgjlig startférdréjningsparametertid har 16pt ut. Se avsnitt
Uppladdning av DxD-matningsenhet pa sidan 35.
-6,00...6,00 s Fordréjning mellan uppladdningskontaktorns 6ppning och 100=1s
huvudkontaktorns tillslag.
120.30  External charge Endast DxD-moduler: Aktiverar den externa uppladdnings- No
enable funktionen. Se avsnitt Uppladdning av DxD-matningsenhet pa
sidan 35.
No Extern uppladdning inaktiverad. 0
Yes Extern uppladdning aktiverad. 1
120.50  Charging overload |Endast DxD-moduler: Véljer handelsetyp for extern ladd- Fault
event sel ningsoOverlast. Se avsnitt Uppladdning av DxD-matningsenhet
pa sidan 35.
Fault Matningsenheten I6ser ut for fel 3E09 Charging count. 0
Warning Matningsenheten genererar en AE85 Charging count-varning. | 1
No action Ingen atgard. 2
120.60  DC voltage external | Endast DxD-moduler: Definierar den oskalade externa DC- 0,00

unscaled

spanningsmatningen som tagits emot fran DDCS-granssnit-
tet. Till exempel nar parameter 162.51 Data set 10 data 1
selection ar satt till External DC meas signal. Anvand som
DC-spanningsmatningskalla genom att stalla in parameter
195.40 DC voltage source till External measurement signal.

0,00...65535,00

Oskalad extern DC-spanningsmatning.
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120.61 External DC vol- Endast DxD-moduler: Definierar skalningskoefficienten for 0,10
tage scale den externa DC-spanningsmatningen.
-100,00...100,00 Skalar koefficienten fér den externa DC-spanningsméatningen.
121 Start/stop mode Start- och stopplagen, nédstoppslage och val av signalkalla.
121.04  Emergency stop Valjer hur diodmatningsenheten stoppas nar ett nédstopp- Stop and
mode kommando tas emot. Kalla for nédstoppsignalen valjs med warning
parameter 121.05 Emergency stop source.
Stop and warning Stoppa diodmatningsenheten och visa nédstoppsvarningen. |0
Warning Visa nddstoppvarning men stoppa inte diodmatningsenheten. | 1
Fault Stoppa diodmatningsenheten och skapa nédstoppsfelet. 2
121.05  Emergency stop Valjer kélla for nddstoppsignalen. Inactive
source 0 = Nodstopp aktiv (true)
1 = Normal drift
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan matningsen-
heten ar i drift.
Om en skapmonterad multidriftenhet, ACS880-307, har ett
nddstoppstillval (+Q951/+Q952/+Q963/+Q964), har den har
parametern stallts in pa DIIL pa fabriken.
Active (false) 0. 0
Inactive (true) 1. 1
DIIL DlIL-ingang (7110.02 DI delayed status, bit 15). 2
DI1 Digital ingang DI1 (770.02 DI delayed status, bit 0). 3
DI2 Digital ingang DI2 (110.02 DI delayed status, bit 1). 4
DI3 Digital ingang DI3 (770.02 DI delayed status, bit 2). 5
Dl4 Digital ingang D14 (110.02 DI delayed status, bit 3). 6
DI5 Digital ingang DI5 (71710.02 DI delayed status, bit 4). 7
DI6 Digital ingang DI6 (770.02 DI delayed status, bit 5). 8
DIO1 Digital ingang DIO1 (711.02 DIO delayed status, bit 0). 11
DIO2 Digital ingang/utgang DIO2 (71711.02 DIO delayed status, bit 1).| 12
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
131 Fault functions Instaliningar som definerar funktionen for matningsenheten i
felsituationer.
131.01  External event 1 Definierar typ for yttre handelse 1. Se ocksa parameter Inactive
source 131.02 External event 1 type. (true)
Active (false) 0 0
Inactive (true) 1 1
DIIL Digital ingang DIIL (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |2
bit 15).
DI1 Digital ingang DI1 (s& som visas av 1710.02 DI delayed status, |3
bit 0).
Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den fér nagon annan funktion.
DI2 Digital ingang DI2 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |4
bit 1).
DI3 Digital ingang DI3 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |5
bit 2).
Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad fér huvudbrytar-
fel/lhuvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.
Di4 Digital ingang D14 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |6

bit 3).
Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér nagon annan funktion.
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DI5 Digital ingang DI5 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |7
bit 4).
DI6 Digital ingang DI6 (s& som visas av 110.02 DI delayed status |8
bit 5).
DIO1 Digital ingang/utgang DIO1 (s& som visas av 7111.02 DIO 1
delayed status, bit 0).
DIO2 Digital ingang/utgang DIO2 (s& som visas av 111.02 DIO 12
delayed status, bit 1).
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 417). -
131.02  External event 1 Valjer typ for yttre handelse 1. Fault
type
Fault Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Warning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
Warning/Fault Om diodmatningsenheten ar i drift genererar den yttre han- |3
delsen ett fel. Annars generar den yttre handelsen en varning.
131.03  External event 2 Definierar typ for yttre handelse 2. Se ocksa parameter Inactive
source 131.04 External event 2 type. (true)
For urval, se parameter 131.01 External event 1 source.
131.04  External event 2 Valjer typ for yttre handelse 2. Fault
type
Fault Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Warning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
Warning/Fault Om diodmatningsenheten ar i drift genererar den yttre han- |3
delsen ett fel. Annars generar den yttre handelsen en varning.
131.05  External event 3 Definierar kallan for yttre handelse 3. Se ocksa parameter Inactive
source 131.06 External event 3 type. (true)
For urval, se parameter 131.01 External event 1 source.
131.06  External event 3 Valjer typ for yttre handelse 3. Fault
type
Fault Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Warning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
Warning/Fault Om diodmatningsenheten ar i drift genererar den yttre han- |3
delsen ett fel. Annars generar den yttre handelsen en varning.
131.07  External event 4 Definierar kallan for yttre handelse 4. Se ocksa parameter Inactive
source 131.08 External event 4 type. (true)
For urval, se parameter 131.01 External event 1 source.
131.08  External event 4 Valjer typ for yttre handelse 4. Fault
type
Fault Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Warning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
Warning/Fault Om diodmatningsenheten ar i drift genererar den yttre han- |3
delsen ett fel. Annars generar den yttre handelsen en varning.
131.09  External event 5 Definierar kallan for yttre handelse 5. Se ocksa parameter Inactive
source 131.10 External event 5 type. (true)
For urval, se parameter 131.01 External event 1 source.
131.10  External event 5 Valjer typ for yttre handelse 5. Fault
type
Fault Den yttre handelsen genererar ett fel. 0
Warning Den yttre handelsen genererar en varning. 1
Warning/Fault Om diodmatningsenheten ar i drift genererar den yttre han- |3

delsen ett fel. Annars generar den yttre handelsen en varning.
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Nr.

Namn/varde

Beskrivning

Def/FbEq16

131.11

Fault reset selection

Valjer kélla for en extern felaterstallningssignal. Signalen
aterstaller matningsenheten efter det att den 16st ut for fel om
felorsaken inte kvarstar.

0 -> 1 = aterstallning

Obs! Felaterstallning beordrad via faltbussgranssnittet utfors
alltid, oberoende av denna parameter.

DI6

Off

0

On

1

DI1

Digital ingang DI1 (sa som visas av 170.02 DI delayed status,
bit 0).

Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den fér nagon annan funktion.

DI2

Digital ingang DI2 (sa som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 1).

DI3

Digital ingang DI3 (sa som visas av 1710.02 DI delayed status,
bit 2).

Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad for huvudbrytar-
fel/lhuvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.

Dl4

Digital ingang DI4 (sa som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 3).

Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér ndgon annan funktion.

DI5

Digital ingang DI5 (sa som visas av 110.02 DI delayed status,
bit 4).

6

Dl6

Digital ingang DI6 (sa som visas av 110.02 DI delayed status
bit 5).

7

DIO1

Digital ingang/utgang DIO1 (sa som visas av 1711.02 DIO
delayed status, bit 0).

DIO2

Digital ingang/utgang DIO2 (sa som visas av 111.02 DIO
delayed status, bit 1).

Annan [bit]

Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41).
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131.12  Autoreset selection |Valjer fel som aterstalls automatiskt. Parametern ar ett 16 0000h
bitars ord dar varje bit motsvarar en feltyp. Sa snart en bit
satts till 1 aterstalls motsvarande fel.
Obs! Aterstallningsfunktionen kan endast anvandas vid
extern styrning.
VARNING! Matningsenheten startar automatiskt
A efter den automatiska aterstallningen om signalerna
for start, driftfrigivning och startfrigivning ar pa och
styrprogrammet inte upptacker nagot fel. Innan funktionen
aktiveras, se till att inga farliga situationer kan uppsta. Funk-
tionen aterstaller matningsenheten automatiskt och fortsatter
driften efter ett fel. Om en yttre kalla for startkommando ar
vald och aktiverad kommer matningsenheten att starta ome-
delbart efter aterstalining av fel.
Bitarna i binara tal motsvarar féljande fel:
Bit Fel
0 Overcurrent (2E00 Overcurrent)
1 Overspanning (3E04 DC link overvoltage)
2 Underspanning (3E05 DC link undervoltage)
3..9 Reserverad
10 Anvandarfel (valt av parameter 131.13 User selectable fault)
11 Externt fel 1 (fran kalla vald av parameter 131.01 External event 1 source)
12 Externt fel 2 (fran kalla vald av parameter 131.03 External event 2 source)
13 Externt fel 3 (fran kalla vald av parameter 131.05 External event 3 source)
14 Externt fel 4 (fran kalla vald av parameter 131.07 External event 4 source)
15 Externt fel 5 (fran kalla vald av parameter 131.09 External event 5 source)
0000h...FFFFh Konfigureringsord for automatisk aterstallning. 1=1
131.13  User selectable fault | Definierar felet som kan aterstéllas automatiskt med parame- | 0000h
ter 131.12 Autoreset selection, bit 10.
Felen visas i kapitel Felsdkning.
0000h...FFFFh Felkod. Se kapitel Felsékning. -
131.14  Number of trials Bestammer det antal automatiska felaterstallningar matnings- | 0
enheten gor inom den tid som angivits med parameter 137.15
Total trials time.
0...5 Antal automatiska felaterstallningsforsok. -
131.15  Total trials time Definierar tid for den automatiska aterstallningsfunktionen. Se | 30
parameter 131.14 Number of trials.
1,0...600,0 s Tid for automatiska aterstallningar. 10=1s
131.16  Delay time Definierar den tid matningsenheten skall vanta innan den 0,0s
aterstaller ett fel automatiskt. Se parameter 1317.72 Autoreset
selection.
0,0...120,0s Fordrojning av automatisk aterstallning. 10=1s
131.28  Ext earth leakage Definierar kallan for felindikering av jordfel. Signalvardet Inactive
signal source kodas enligt féljande: (true)
0 = Jordfel
1 = Inget jordfel.
Active (false) 0. Jordfel 0
Inactive (true) 1. Inget jordfel 1
DIIL Digital ingang DIIL (sa som visas av 1710.02 DI delayed status, |2
bit 15).
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DI1 Digital ingang DI1 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |3
bit 0).
Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den fér nagon annan funktion.
DI2 Digital ingang DI2 (s& som visas av 1710.02 DI delayed status, |4
bit 1).
DI3 Digital ingang DI3 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |5
bit 2).
Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad for huvudbrytar-
fel/huvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.
Dl4 Digital ingang DI4 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |6
bit 3).
Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér ndgon annan funktion.
DI5 Digital ingang DI5 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |7
bit 4).
DI6 Digital ingang DI6 (s& som visas av 110.02 DI delayed status |8
bit 5).
DIO1 Digital ingang/utgang DIO1 (sa som visas av 111.02 DIO 11
delayed status, bit 0).
DIO2 Digital ingang/utgang DIO2 (sa som visas av 111.02 DIO 12
delayed status, bit 1).
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
131.29  Ext earth leakage Valjer hur diodmatningsenheten reagerar nar ett externt jord- | Fault
action fel detekteras.
Warning Diodmatningsenheten genererar en AE87 Ext earth leakage- |0
varning.
Fault Diodmatningsenheten l6ser ut for fel 2E08 Ext earth leakage. |1
131.32  Aux circuit breaker | Definierar kallan for 5E13 Auxiliary circuit breaker fault-fel. Dl4
fault source 0 = fel
1 =inget fel
Active (false) Fel i hjalpspanningsbrytare 0
Inactive (true) Inget fel i hjalpspanningsbrytare 1
DIIL Digital ingang DIIL (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |2
bit 15).
DI1 Digital ingang DI1 (s& som visas av 1710.02 DI delayed status, |3
bit 0).
Obs! DI1 ar i styrprogrammet reserverad for temperaturfel.
Valj inte den fér nagon annan funktion.
DI2 Digital ingang DI2 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |4
bit 1).
DI3 Digital ingang DI3 (s& som visas av 110.02 DI delayed status, |5
bit 2).
Obs! DI3 ar i styrprogrammet reserverad fér huvudbrytar-
fel/huvudkontaktorfel. Valj inte den fér nagon annan funktion.
Di4 Digital ingang D14 (sa som visas av 110.02 DI delayed status, |6
bit 3).
Obs! DI4 ar i styrprogrammet reserverad for fel pa hjalpspan-
ningsbrytare. Valj inte den fér ndgon annan funktion.
DI5 Digital ingang DI5 (sa& som visas av 110.02 DI delayed status, |7
bit 4).
DI6 Digital ingang DI6 (s& som visas av 110.02 DI delayed status |8

bit 5).
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DIO1 Digital ingang/utgang DIO1 (s& som visas av 111.02 DIO 11
delayed status, bit 0).
DIO2 Digital ingang/utgang DIO2 (s& som visas av 711.02 DIO 12
delayed status, bit 1).
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
131.33  Cabinet Aktiverar/inaktiverar évervakning for skapets termobrytare DIt
temperature fault och definierar kallan fér den dvervakade signalen. Om &ver-
source vakningen registreras I6ser matningsenheten ut for fel 4E06
Cabinet temperature fault.
Status for den 6vervakade signalen och innebdrd:
1 = temperaturen ar normal -> inget fel
0 = dvertemperatur -> felutldsning
Active (false) Overvakningsfunktionen &r aktiv. 0
Inactive (true) Overvakningsfunktionen &r inaktiv. 1
DIIL Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 2
DIIL (170.02 DI delayed status, bit 15).
DI1 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via |3
DI1 (7110.02 DI delayed status, bit 0).
DI2 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 4
DI2 (110.02 DI delayed status, bit 1).
DI3 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 5
DI3 (110.02 DI delayed status, bit 2).
Di4 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via |6
DI4 (110.02 DI delayed status, bit 3).
DI5 Overvakningsfunktionen ar aktiv och l4ser statusindikering via | 7
DI5 (7110.02 DI delayed status, bit 4).
Di6 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 8
DI6 (110.02 DI delayed status, bit 5).
DIO1 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 11
DIO1 (111.02 DIO delayed status, bit 0).
DIO2 Overvakningsfunktionen ar aktiv och I&ser statusindikering via | 12
DIO2 (111.02 DIO delayed status, bit 1).
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 417). -
131.34  Cabinet Valjer om det ska vara en fordrojning i Gvervakningen av Vid
temperature parameter 131.33 Cabinet temperature fault source. Om modulering
supervision denna parameter ar satt till Vid modulering, startas 6vervak-
ningen efter det att moduleringen har startats. Annars ar det
ingen fordréjning for 6vervakningen.
Always Det ar ingen férdrojning for dvervakningen. 0
Vid modulering Overvakningen av skaptemperaturen startas efter det att 1
moduleringen har startats.
131.35  Main fan fault Valjer hur matningsenheten ska reagera om ett huvudkylflakt- | Fault
function fel detekteras.
Fault Matningsenheten I0ser ut for fel 5E00 Fan. 0
Warning Matningsenheten genererar en AE73 Fan-varning. 1
No action Ingen atgard. 2
131.38  Fuse trip fault Aktiverar/inaktiverar évervakning for sékringsutldsning och Inactive
source definierar kallan fér den évervakade signalen. Om en &ver- (true)
temperatur detekterar en sakringsutlésning I6ser matningsen-
heten ut fér fel 5E1A Fuse trip.
Status for den 6vervakade signalen och innebdrd:
1 =inget fel
0 = fel.
Active (false) Overvakningsfunktionen &r aktiv. 0
Inactive (true) Overvakningsfunktionen &r inaktiv. 1
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DIIL Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via |2
DIIL (7710.02 DI delayed status, bit 15).

DI1 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 3
DI1 (110.02 DI delayed status, bit 0).

DI2 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 4
DI2 (110.02 DI delayed status, bit 1).

DI3 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 5
DI3 (710.02 DI delayed status, bit 2).

D4 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 6
Dl4 (110.02 DI delayed status, bit 3).

DI5 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via |7
DI5 (7110.02 DI delayed status, bit 4).

Di6 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 8
DI6 (710.02 DI delayed status, bit 5).

DIO1 Overvakningsfunktionen 8r aktiv och laser statusindikering via | 11
DIO1 (7111.02 DIO delayed status, bit 0).

DIO2 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 12
DIO2 (111.02 DIO delayed status, bit 1).

Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -

131.39  Brake chopper fault | Aktiverar/inaktiverar dvervakning for bromschopperfel och Inactive

source definierar kallan for den 6vervakade signalen. Om dévervak- | (frue)
ningen detekterar ett bromschopperfel I6ser matningsenheten
ut fér fel 5£1B Brake chopper. Overvakningen &r aktive
endast nar matningsenheten ar i drift.
Status for den 6vervakade signalen och innebdrd:
1 =inget fel
0 = fel.

Active (false) Overvakningsfunktionen &r aktiv. 0

Inactive (true) Overvakningsfunktionen &r inaktiv. 1

DIIL Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via |2
DIIL (7710.02 DI delayed status, bit 15).

DI1 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via |3
DI1 (710.02 DI delayed status, bit 0).

DiI2 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via | 4
DI2 (110.02 DI delayed status, bit 1).

DI3 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 5
DI3 (110.02 DI delayed status, bit 2).

Di4 Overvakningsfunktionen ar aktiv och laser statusindikering via |6
Dl4 (110.02 DI delayed status, bit 3).

DI5 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 7
DI5 (110.02 DI delayed status, bit 4).

DI6 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 8
DI6 (110.02 DI delayed status, bit 5).

DIO1 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 11
DIO1 (7111.02 DIO delayed status, bit 0).

DIO2 Overvakningsfunktionen &r aktiv och laser statusindikering via | 12
DIO2 (111.02 DIO delayed status, bit 1).

Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
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131.40  Disable warning Valjer vilka varningar som ska undertryckas. Parametern ar | 0000b
messages ett 16 bitars ord dar varje bit motsvarar en varning. Sa snart

en bit satts till 1 avfragas undertrycks motsvarande varning.

Bitarna i detta binara tal motsvarar féljande fel:

Bit Namn

0 Reserverad.

1 Reserverad.

2 Reserverad.

3 Reserverad.

4 Batteri till styrenheten

5...15 Reserverad

0000h...FFFFh Ord fér varningsundertryckning. | 1=1
133 Generic timer & Konfiguration av underhallstidur/-raknare.
counter Se aven avnitt Underhallstidur och -réknare (sidan 29).
133.01  Counter status Visar statusordet for underhallstidur/-raknare och indikerar att | -
underhallstidur/-réknare har dverskridit grénserna.
Den har parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 Ontime1 1 = Tidur for drifttid 1 har natt det forinstallda gransvardet.

1 Ontime2 1 = Tidur for drifttid 2 har natt det forinstallda gransvardet.

2 Edge1 1 = Signalflankraknare 1 har natt det forinstallda gransvardet.

3 Edge2 1 = Signalflankraknare 2 har natt det forinstallda gransvardet.

4 Vérde 1 1 = Véarderdknare 1 har natt det férinstallda gransvardet.

5 Varde 2 1 = Véarderaknare 2 har natt det férinstallda gransvardet.

6...15 |Reserverad

0000h...FFFFh Statusord for underhallstidur/-raknare. 1=1

133.10  On-time 1 act Varde hos tidur for drifttid 1. Kan aterstallas fran PC-verktyget | -

Drive composer eller fran mandverpanelen genom att halla
Aterstall nedtryckt i mer &n tre sekunder.

0...4294967295 s |Varde hos tidur for drifttid 1. 1=1s
133.11  On-time 1 limit Anger varningsgransen for tidur for drifttid 1. Os
0 ... 4294967295 s | Varningsgrans for tidur for drifttid 1. 1=1s
133.12  On-time 1 func Konfigurerar tidur for drifttid 1. Det har tiduret ar aktivt nar sig- | 00b
nalen som ar vald med parameter 133.13 On-time 1 src ar
aktiv.

Nar gransen som ar angiven med 133.11 On-time 1 limit har
uppnatts ges varningen som ar angiven med 133.74 On-time
1 warn sel (om aktiverad av den har parametern) och tiduret
aterstalls.

Det aktuella vardet for tiduret kan lasas fran parameter
133.10 On-time 1 act. Bit 0 i 133.01 Counter status indikerar
att tiden har 6verskridit gransen.

Bit Funktion

0 Raknarlage

0 = Puls: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv endast 10 sekunder.

1 = Kontinuerlig: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv tills den aterstalls.
1 Aktivera varning

0 = Avaktivera: Ingen varning ges nar gransvardet uppnas

1 = Aktivera: En varning ges nar gransvardet uppnas

2...15 |Reserverad
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0000h...FFFFh Konfigurationsord for tidur for drifttid 1. 1=1
133.13  On-time 1 src Valjer signalen som ska évervakas av tidur for drifttid 1. False
False Konstant 0. 0
True Konstant 1. 1
RO1 Bit 0 av 7170.21 RO status (sid. 55). 2
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
133.14  On-time 1 warn sel | Valjer varningsmeddelande for tidur for drifttid 1. On-time 1
On-time 1 AE45 On-time 1. 0
Device clean AE4B Device clean warning. 6
Add cool fan AE4F Additional cooling fan warning. 7
Cabinet fan AE4D Cabinet fan warning. 8
DC-capacitor AEA4C DC capacitor warning. 9
133.20  On-time 2 act Varde hos tidur for drifttid 2. Kan aterstallas fran PC-verktyget | -
Drive composer eller fran mandverpanelen genom att halla
Aterstéll nedtryckt i mer &n tre sekunder.
0 ...4294967295 s |Varde hos tidur for drifttid 2. 1=1s
133.21  On-time 2 limit Anger varningsgransen for tidur for drifttid 2. Os
0...4294967295 s | Varningsgrans for raknare for drifttid 2. 1=1s
133.22  On-time 2 func Konfigurerar tidur for drifttid 2. Det har tiduret ar aktivt nar sig- | 00b
nalen som ar vald med parameter 133.23 On-time 2 src ar
aktiv.
Nar gransen som ar angiven med 133.27 On-time 2 limit har
uppnatts ges varningen som ar angiven med 733.24 On-time
2 warn sel (om aktiverad av den har parametern) och tiduret
aterstalls.
Det aktuella vardet for tiduret kan lasas fran parameter
133.20 On-time 2 act. Bit 1 i 133.01 Counter status indikerar
att tiden har 6verskridit grénsen.
Bit Funktion
0 Raknarlage
0 = Puls: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv endast 10 sekunder.
1 = Kontinuerlig: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv tills den aterstalls.
1 Aktivera varning
0 = Avaktivera: Ingen varning ges nar gransvardet uppnas
1 = Aktivera: En varning ges nar gransvardet uppnas
2..15 Reserverad
0000h...FFFFh Konfigurationsord for tidur for drifttid 2. 1=
133.23  On-time 2 src Valjer signalen som ska évervakas av tidur for drifttid 2. False
False Konstant 0. 0
True Konstant 1. 1
RO1 Bit 0 av 770.21 RO status (sid. 55). 2
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
133.24  On-time 2 warn sel | Valjer varningsmeddelande for tidur for drifttid 2. On-time 2
On-time 2 AE46 On-time 2. 1
Device clean AE4B Device clean warning. 6
Add cool fan AEA4F Additional cooling fan warning. 7
Cabinet fan AE4D Cabinet fan warning. 8
DC-capacitor AEA4C DC capacitor warning. 9
133.30  Edge count 1 act Varde hos signalflankraknare 1. Kan aterstallas fran PC-verk- | -
tyget Drive composer eller fran mandverpanelen genom att
halla Aterstall nedtryckt i mer &n tre sekunder.
0...4294967295 Varde hos signalflankraknare 1. 1=1
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133.31  Edge count 1 limit | Anger varningsgransen for signalflankraknare 1. 0
0...4294967295 Varningsgrans for signalflankréknare 1. 1=1
133.32  Edge count 1 func | Konfigurerar signalflankraknare 1. Den har raknaren inkre- 0000b
menteras varje gang signalen som ar vald med parameter
133.33 Edge count 1 src aktiveras eller inaktiveras (beroende
pa instaliningen av den har parametern). En divisor kan til-
lampas pa berékningen (se 133.34 Edge count 1 div).
Nar gransen som ar angiven med 133.371 Edge count 1 limit
har uppnatts ges varningen som ar angiven med 733.35 Edge
count 1 warn sel (om aktiverad av den har parametern) och
raknaren aterstalls.
Det aktuella vardet for raknaren kan lasas fran parameter
133.30 Edge count 1 act. Bit 2 i 133.01 Counter status indike-
rar att summan har 6verskridit gransen.
Bit Funktion
0 Raknarlage
0 = Puls: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv endast 10 sekunder.
1 = Kontinuerlig: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv tills den aterstalls.
1 Aktivera varning
0 = Avaktivera: Ingen varning ges nar gransvardet uppnas
1 = Aktivera: En varning ges nar gransvardet uppnas
2 Rakna positiva flanker
0 = Avaktivera: Positiva flanker raknas ej
1 = Aktivera: Positiva flanker raknas
3 Rakna negativa flanker
0 = Avaktivera: Negativa flanker rédknas ej
1 = Aktivera: Negativa flanker réknas
4...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Konfigurationsord for flankréknare 1. 1=
133.33  Edge count 1 src Valjer signalen som ska évervakas av signalflankraknare 1. | False
False Konstant 0. 0
True Konstant 1. 1
RO1 Bit 0 av 170.21 RO status (sid. 55). 2
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
133.34  Edge count 1 div Divisor for signalflankraknare 1. Bestimmer hur manga sig- |1
nalflankréknare som inkrementerar raknaren med 1.
1...4294967295 Divisor for signalflankraknare 1. 1=1
133.35  Edge count 1 warn | Valjer varningsmeddelande for signalflankraknare 1. Edge
sel count 1
Edge count 1 AEA47 Edge counter 1. 2
Main contactor AE43 Main contactor warning. 11
Output relay AEA40 Output relay warning. 12
Supply unit starts AE41 Supply unit starts warning. 13
Power ups AEA42 Power ups warning. 14
DC-charge AE44 DC charge warning. 15
133.40  Edge count 2 act Varde hos signalflankrédknare 2. Kan aterstéllas fran PC-verk- | -
tyget Drive composer eller fran mandverpanelen genom att
halla Aterstall nedtryckt i mer &n tre sekunder.
0...4294967295 Varde hos signalflankréknare 2. 1=1
133.41  Edge count 2 limit | Anger varningsgransen for signalflankraknare 2. 0
0...4294967295 Varningsgrans for signalflankréknare 2. 1=1
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133.42  Edge count 2 func | Konfigurerar signalflankraknare 2. Den har raknaren inkre- 0000b
menteras varje gang signalen som ar vald med parameter
133.43 Edge count 2 src aktiveras eller inaktiveras (beroende
pa instéllningen av den har parametern). En divisor kan til-
lampas pa berdkningen (se 133.44 Edge count 2 div).
Nar gransen som ar angiven med 133.471 Edge count 2 limit
har uppnatts ges varningen som ar angiven med 133.45 Edge
count 2 warn sel (om aktiverad av den har parametern) och
raknaren aterstalls.
Det aktuella vardet for raknaren kan lasas fran parameter
133.40 Edge count 2 act. Bit 3 i 133.01 Counter status indike-
rar att summan har dverskridit gransen.
Bit Funktion
0 Raknarlage
0 = Puls: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv endast 10 sekunder.
1 = Kontinuerlig: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv tills den aterstalls.
1 Aktivera varning
0 = Avaktivera: Ingen varning ges nar gransvardet uppnas
1 = Aktivera: En varning ges nar gransvardet uppnas
2 Rakna positiva flanker
0 = Avaktivera: Positiva flanker réknas ej
1 = Aktivera: Positiva flanker raknas
3 Rakna negativa flanker
0 = Avaktivera: Negativa flanker raknas ej
1 = Aktivera: Negativa flanker rdknas
4..15 Reserverad
0000h...FFFFh Konfigurationsord fér flankraknare 2 1=
133.43  Edge count 2 src Valjer signalen som ska 6vervakas av signalflankréknare 2 False
False 0. 0
True 1. 1
RO1 Bit 0 av 7170.21 RO status (sid. 55). 2
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
133.44  Edge count 2 div Divisor for signalflankraknare 2 Bestdmmer hur manga sig- 1
nalflankréknare som inkrementerar raknaren med 1.
1...4294967295 Divisor for signalflankréaknare 2 1=
133.45  Edge count 2 warn | Valjer varningsmeddelande fér signalflankréknare 2 Edge
sel count 2
Edge count 2 AE48 Edge counter 2. 3
Main contactor AE43 Main contactor warning. 11
Output relay AE40 Output relay warning. 12
Supply unit starts AE41 Supply unit starts warning. 13
Power ups AE42 Power ups warning. 14
DC-charge AE44 DC charge warning. 15
133.50  Value count 1 act Varde hos raknare 1. Kan aterstallas fran PC-verktyget Drive |-
composer eller frdn mandverpanelen genom att halla Aterstéll
nedtryckt i mer an tre sekunder.
-2147483008 ... Varde hos raknare 1. 1=1
2147483008
133.51 Value count 1 limit | Definierar varningsgrans for varderaknare 1. 0
-2147483008 ... Varningsgrans for varderaknare 1. 1=1

2147483008
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133.52  Value count 1 func |Konfigurerar raknare 1. Raknaren beraknar arvardet genom | 0000b
att integrera det Gvervakade vardet (733.53) med hansyn till
tid. En divisor kan tillampas pa berakningen (se 133.54 Value
count 1 div).
Om arvardet dverskrider den grans som angetts med para-
meter 133.51 Value count 1 limit, ges den varning som
angetts med 133.55 Value count 1 warn sel (om den aktive-
rats med den har parametern).
Signalen samplas med ett intervall pa 1 sekund. Observera
det skalade vardet anvands (se kolumn Def/FbEq16 vid den
aktuella signalen).
Det aktuella vardet for raknaren kan lasas fran parameter
133.50 Value count 1 act. Bit 4 i 133.01 Counter status indike-
rar att summan har 6verskridit gransen.
Bit Funktion
0 Raknarlage
0 = Puls: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv endast 10 sekunder.
1 = Kontinuerlig: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv tills den aterstalls.
1 Aktivera varning
0 = Avaktivera: Ingen varning ges nar gransvardet uppnas
1 = Aktivera: En varning ges nar gransvardet uppnas
2..15 Reserverad
0000h...FFFFh Konfigurationsord for varderaknare 1. 1=1
133.63  Value count 1 src Valjer signalen som skall évervakas av varderaknare 1. Not selected
Not selected Ingen. 0
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
133.54 Value count 1 div Divisor for varderaknare 1. Vardet for den 6vervakade signa- | 1,000
len divideras med detta varde foére integrering.
0,001 ... Divisor for varderaknare 1. 1=1
2147483,000
133.55  Value count 1 warn | Valjer varningsmeddelande for varderaknare 1. Value 1
sel
Value 1 AE49 Value counter 1. 4
133.60  Value count 2 act Varde hos varderdknare 2. Kan aterstallas fran PC-verktyget |-
Drive composer eller fran mandverpanelen genom att halla
Aterstall nedtryckt i mer an tre sekunder.
-2147483008 ... Varde hos varderaknare 2. 1=1
2147483008
133.61  Value count 2 limit | Definierar varningsgrans for varderaknare 2. 0
-2147483008 ... Varningsgrans for varderaknare 2. 1=1

2147483008
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133.62  Value count 2 func | Konfigurerar varderaknare 2. Raknaren beréknar arvardet 0000b
(733.63) genom att integrera det évervakade vardet (133.xx)
med héansyn till tid. En divisor kan tilldampas pa berakningen
(se 133.64 Value count 2 div).

Om arvardet 6verskrider den grans som angetts med para-
meter 133.61 Value count 2 limit, ges den varning som
angetts med 133.65 Value count 2 warn sel (om den aktive-
rats med den har parametern).
Signalen samplas med ett intervall pa 1 sekund. Observera
det skalade vardet anvands (se kolumn FbEq vid den aktuella
signalen).
Det aktuella vardet for raknaren kan lasas fran parameter
133.60 Value count 2 act. Bit 5 i 133.01 Counter status indike-
rar att summan har éverskridit gransen.
Bit Funktion
0 Raknarlage
0 = Puls: Om varning aktiveras av bit 1 forblir den aktiv endast 10 sekunder.
1 = Kontinuerlig: Om varning aktiveras av bit 1 férblir den aktiv tills den aterstalls.
1 Aktivera varning
0 = Avaktivera: Ingen varning ges nar gransvardet uppnas
1 = Aktivera: En varning ges nar gransvardet uppnas
2..15 Reserverad
0000h...FFFFh Konfigurationsord for varderaknare 2 1=1
133.63  Value count 2 src Valjer signalen som skall évervakas av varderaknare 2. Not selected
Not selected Ingen. 0
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -

133.64 Value count 2 div Divisor for varderaknare 2. Vardet for den 6vervakade signa- | 1,000

len divideras med detta varde fore integrering.
0,001 ... Divisor for varderaknare 1. 1=1
2147483,000
133.65  Value count 2 warn | Valjer varningsmeddelande for varderaknare 2. Value 2
sel
Value 2 AE4A Value counter 2. 5
136 Load analyzer Installningar av toppvardes- och amplitudlogg.
Se aven avnitt Lastanalysator (sidan 30).

136.01  PVL signal source |Valjer signalen som skall 6vervakas av toppvardesloggen. DxD-modu-
Signalen filtreras med den filtreringstid som har angetts med | ler: Zero,
parameter 136.02 PVL filter time. DxT-modu-
Toppvardet lagras, tillsammans med 6vriga forvalda signaler |ler: Line cur-
vid aktuell tid, i parametrarna 136.70...136.15. rent
Toppvardeshistoriken kan aterstéllas med parameter 136.09
Reset loggers. Datum och tid fér den senaste aterstallningen
lagras i parameter 136.16 respektive 136.17.

Zero Ingen (toppvardeslogg inaktiverad). 0
DC voltage DC-spénning, 101.01 DC voltage 1
Grid voltage Endast DxT-moduler: Natspanning, 701.09 Grid voltage 2
Power Endast DxT-moduler: Effekt, 701.12 Power 3
Line current Endast DxT-moduler: Natstrom, 701.02 Line current 4
Line current % Endast DxT-moduler: Natstrom %, 101.03 Line current % 5
Power % Endast DxT-moduler: Effekt %, 101.13 Power % 6
Converter Endast DxT-moduler: Matningsenhetens temperatur % 7

temperature %

105.11 Converter temperature %
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Ambient Endast DxT-moduler: 701.70 Ambient temperature percent 14
temperature (sidan 45).

Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 417). -
136.02  PVL filter time Toppvardeshistorikens filtertid. Se parameter 136.01 PVL sig-{2,00 s
nal source.
0.00 ... 120.00 s Toppvardeshistorikens filtertid. 100=1s

136.06  PVL signal source |Valjer signalen som skall évervakas av amplitudlogg 2. Sig- | DxD-modu-

nalen samplas med ett intervall pa 200 ms. ler: Zero,
Resultatet visas av parametrarna 136.40...136.49. Varje DxT-modu-
parameter representerar ett amplitudomrade och visar hur ler:

stor andel av samplingarna som faller inom detta omrade. Ambient
Det signalvarde som motsvarar 100 % definieras med para- | temperature
meter 136.07 AL2 signal scaling.

Amplitudlogg 2 kan aterstallas med parameter 136.09 Reset

loggers. Datum och tid for den senaste aterstallningen lagras

i parameter 136.50 respektive 136.51.

For urval, se parameter 136.01 PVL signal source.

136.07  ALZ2 signal scaling | Definierar signalvardet som motsvarar 100 % amplitud. 100.00
0,00 ... 32767,00 Signalvarde som motsvarar 100 %. 1=

136.09  Reset loggers Aterstaller toppvardeslogg och/eller amplitudlogg 2. (Ampli- | Done

tudlogg 1 kan inte aterstallas.)
Done Aterstélining klar eller inte begérd (normal drift). 0
All Aterstall bade toppvardeslogg och amplitudlogg 2. 1
PVL Aterstéll toppvardesloggen. 2
AL2 Aterstall amplitudlogg 2. 3

136.10  PVL peak value Toppvarde som registrerats av toppvardesloggen. 0,00
-32768,00 ... Toppvarde. 1=1
32767,00

136.11 PVL peak date Datum da toppvardet registrerades. -

- Toppvardesdatum. -

136.12  PVL peak time Tid da toppvardet registrerades. -
- Toppvardestid -

136.13  PVL current at peak | Natstrom da toppvardet registrerades. 0,00 A
-32768,00 ... Natstrom vid toppvarde. 1=1A
32767,00 A

136.14  PVL DC voltage at | Spanning i DC-mellanledet da toppvardet registrerades. 0,00V
peak
0,00 ... 2000,00 V | DC-spanning vid toppvarde. 10=1V

136.15  PVL power at peak | Effekt da toppvardet registrerades. Se parameter 101.712 0,0 kW

Power.
-32768,0... Effekt vid toppvarde
32767,0 kW

136.16  PVL reset date Datum da toppvardesloggen senast aterstalldes. -
- Senaste datum da toppvardesloggen aterstalldes. -

136.17  PVL reset time Tiden da toppvardesloggen senast aterstalldes. -
- Senaste tid da toppvardesloggen aterstalldes. -

136.20 AL1 below 10 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som |0,00 %

ligger mellan 0 och 10 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 0 och 10 %. 1=1%

136.21 AL110to 20 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %

ligger mellan 10 och 20 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 10 och 20 %. 1=1%
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136.22 AL120to 30 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 20 och 30 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 20 och 30 %. 1=1%
136.23 AL130to 40 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som |0,00 %
ligger mellan 30 och 40 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 30 och 40 %. 1=1%
136.24  AL1401to 50 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 40 och 50 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 40 och 50 %. 1=1%
136.25 AL150to 60 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 50 och 60 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 50 och 60 %. 1=1%
136.26 AL160to 70 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som |0,00 %
ligger mellan 60 och 70 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 60 och 70 %. 1=1%
136.27 AL170to 80 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som |0,00 %
ligger mellan 70 och 80 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 70 och 80 %. 1=1%
136.28  AL180to 90 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som | 0,00 %
ligger mellan 80 och 90 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar mellan 80 och 90 %. 1=1%
136.29  AL1over 90 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 1, som |0,00 %
overstiger 90 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 1, samplingar éver 90 %. 1=1%
136.40 AL2 below 10 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som |0,00 %
ligger mellan 0 och 10 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 0 och 10 %. 1=1%
136.41 AL2 10t0 20 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 10 och 20 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 10 och 20 %. 1=1%
136.42 AL220to 30 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som |0,00 %
ligger mellan 20 och 30 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 20 och 30 %. 1=1%
136.43 AL2 30to 40 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som |0,00 %
ligger mellan 30 och 40 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 30 och 40 %. 1=1%
136.44 AL240to 50 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 40 och 50 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 40 och 50 %. 1=1%
136.45 AL2 50 to 60 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som |0,00 %
ligger mellan 50 och 60 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 50 och 60 %. 1=1%
136.46 AL260to 70 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som |0,00 %
ligger mellan 60 och 70 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 60 och 70 %. 1=1%
136.47 AL270to 80 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
ligger mellan 70 och 80 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 70 och 80 %. 1=1%
136.48 AL2 8010 90 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som |0,00 %
ligger mellan 80 och 90 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar mellan 80 och 90 %. 1=1%
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136.49  AL2 over 90 % Procent av samplingar, registrerade av amplitudlogg 2, som | 0,00 %
overstiger 90 %.
0,00 ... 100,00 % Amplitudlogg 2, samplingar éver 90 %. 1=1%
136.50  AL2 reset date Datum da amplitudlogg 2 senast aterstalldes. -
- Senaste aterstallningsdatum fér amplitudliogg 2. -
136.51  AL2 reset time Tiden da amplitudlogg 2 senast aterstalldes. -
- Senaste aterstallningstid for amplitudlogg 2. -
147 Data storage Parametrar som kan skrivas till och l&sas fran med hjalp av
kall- och malinstélliningarna fér andra parametrar.
Det finns olika lagringsparametrar for olika datatyper.
Se avsnitt Datalagringsparametrar pa sidan 26.
147.01  Data storage 1 Datalagringssparameter 1. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.02  Data storage 2 Datalagringssparameter 2. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.03  Data storage 3 Datalagringssparameter 3. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.04  Data storage 4 Datalagringssparameter 4. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.05  Data storage 5 Datalagringssparameter 5. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.06  Data storage 6 Datalagringssparameter 6. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.07  Data storage 7 Datalagringssparameter 7. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.08  Data storage 8 Datalagringssparameter 8. 0,000
real32
-32768,000... 32-bitarsdata. -
32767,000
147.11  Data storage 1 int32 | Datalagringssparameter 9. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647
147.12  Data storage 2 int32 | Datalagringssparameter 10. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647
147.13  Data storage 3 int32 | Datalagringssparameter 11. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647
147.14  Data storage 4 int32 | Datalagringssparameter 12. 0
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-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647

147.15  Data storage 5 int32 | Datalagringssparameter 13. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647

147.16  Data storage 6 int32 | Datalagringssparameter 14. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647

147.17  Data storage 7 int32 | Datalagringssparameter 15. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647

147.18  Data storage 8 int32 | Datalagringssparameter 16. 0
-2147483648... 32-bitarsdata. -
2147483647

147.21  Data storage 1 int16 | Datalagringssparameter 17. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.22  Data storage 2 int16 | Datalagringssparameter 18. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.23  Data storage 3 int16 | Datalagringssparameter 19. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.24  Data storage 4 int16 | Datalagringssparameter 20. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.25  Data storage 5 int16 | Datalagringssparameter 21. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.26  Data storage 6 int16 | Datalagringssparameter 22. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.27  Data storage 7 int16 | Datalagringssparameter 23. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

147.28  Data storage 8 int16 | Datalagringssparameter 24. 0
-32768...32767 16-bitarsdata. 1=1

149 Panel port Kommunikationsinstallningar f6r matningsenhetens manéver-

communication panelport.

149.01  Node ID number Definierar nod-ID fér matningsenheten. Alla enheter som ar |1

anslutna till samma panelbuss maste ha ett specifikt nod-ID.
Obs! Om du andrar instaliningen trader nya instéllningar i
kraft endast efter det att parameter 749.06 Refresh settings
vaxlas till Done.
1...32 Nodnummer. 1=1

149.03  Baud rate Definierar lankens 6verforingshastighet. 230,4 kbps

Obs! Om instéllningen &ndras tréader nya instaliningar i kraft

endast efter det att parameter 749.06 Refresh settings vaxlas

till Done.
38,4 kbps 38,4 kbit/s. 1
57,6 kbps 57,6 kbit/s. 2
86,4 kbps 86,4 kbit/s. 3
115.2 kbps 115,2 kBit/s. 4
230,4 kbps 230,4 kbit/s. 5

149.04 Communication loss | Anger en timeout for kommunikationen med mandverpanelen | 10,0 s

time (eller PC-verktyget). Om ett kommunikationsavbrott varar
langre an timeouten, vidtas den atgard som angetts med
parameter 149.05 Communication loss action.
0,3...3000,0 s Timeout fér kommunikation med panel/PC-verktyg. 10=1s
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149.05  Communication loss | Valjer hur matningsenheten ska reagera om kommunikatio- | Fault
action nen med mandverpanelen eller PC-verktyget skulle falla bort.
Obs! Om du andrar installningen trader nya installningar i
kraft endast efter det att parameter 7149.06 Refresh settings
vaxlas till Done.
No action Kommunikationsavbrott orsakar inga atgarder. 0
Fault Matningsenheten l6ser ut for fel 7E01 Panel loss och enheten |1
stannar.
149.06  Refresh settings Uppdaterar instéllningarna av parametrarna 149.01...149.05. | Done
Obs! Uppdatering kan orsaka kommunikationsavbrott. Ater-
anslutning kan kravas.
Done Uppdateringen ar klar eller har inte begarts. 0
Configure Uppdatera parametrar 149.01...149.05. Vardet atergar auto- |1
matiskt till Done.
150 FBA Generella installningar for konfiguration av faltbusskommuni-
kation.
1560.01  FBA A enable Aktiverar/inaktiverar kommunikationen mellan matningsenhe- | Disable
ten och faltbussadapter A, och anger den plats som adaptern
ar installerad pa.
Disable Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 0
dapter A ar inaktiverad.
Option slot 1 Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 1
dapter A ar aktiverad. Adaptern ar pa plats 1.
Option slot 2 Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 2
dapter A ar aktiverad. Adaptern ar pa plats 2.
Option slot 3 Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 3
dapter A ar aktiverad. Adaptern &r pa plats 3.
150.02  FBA A comm loss | Valjer hur matningsenheten ska reagera om forbindelsen via | No action
func faltbussen skulle falla bort. Tidférdréjningen definieras av
parameter 150.03 FBA A comm loss t out.
No action Detektering av kommunikationsavbrott inaktiverad. 0
Fault Detektering av kommunikationsavbrott aktiv. Vid kommunika- | 1
tionsavbrott I0ser diodmatningsenheten ut for ett kommunika-
tionsfel.
Fault always Matningsenheten I0ser ut for ett kommunikationsfel aven om |4
ingen styrning forvantas fran faltbussen.
Warning Matningsenheten genererar en kommunikationsvarning aven |5
om ingen styrning férvantas fran faltbussen.
150.03  FBA A comm losst |Definierar fordrojningen innan atgarden som definieras av 0,3s
out parameter 150.02 FBA A comm loss func vidtas. Tiden bérjar
raknas fran att kommunikationslanken slutar uppdatera med-
delandet.
0,3...6553,5s Fordréjningstid. 10=1s
1560.07  FBA A act1 type Valjer typ for arvarde 1 som ska skickas till faltbussnatverket | Transparent
via faltbussadapter A.
Transparent Ingen skalning tillampas. 1
General Generisk referens utan nagon specifik enhet. 2
150.08  FBA A act2 type Valjer typ for arvarde 2 som ska skickas till faltbussnatverket | Transparent
via faltbussadapter A.
For urval, se parameter 150.07 FBA A act1 type.
160.10  FBA A act1 Nar parameter 150.07 FBA A act1 type ar satt till Transparent, | Not selected
transparent source | valjer den har parametern kallan for arvarde 1 som 6verfors till

faltbussnatverket via faltbussadapter A.

Not selected

Ingen signalkalla vald.
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Annan [bit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
150.11 FBA A act2 Nar parameter 150.08 FBA A act?2 type ar satt till Transparent, | Not selected
transparent source | valjer den har parametern kallan for arvarde 2 som éverfors till
faltbussnatverket via faltbussadapter A.
Not selected Ingen signalkalla vald. -
Annan [bit] Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
150.12  FBA A debug mode | Aktiverar visning av raa (oférandrade) data som tagits emot | Disable
fran och skickats till faltbussadapter A i parametrarna
150.13...150.18.
Den har funktionen anvands endast vid felsokning.
Disable Visning av réa data fran faltbussadapter A inaktiverad. 0
Fast Felstkningslage ar aktiverat. Uppdatering av cykliska data ar |1
sa snabb som mdjligt vilket 6kar CPU-belastningen pa mat-
ningsenheten.
Normal Felsdkningslage ar aktiverat men datauppdateringscykeln ar |2
tillrackligt langsam for att aktivera normal drift.
150.13  FBA A control word | Visar styrordet som tagits emot fran faltbussadapter A. For -
kommandon som tilldelats varje bit se kapitel Faltbusstyrning
via en féltbussadapter.
00000000h Styrord som tagits emot fran faltbussadapter A. 1=1
...FFFFFFFFh
150.16  FBA A status word | Visar statusordet som skickats till faltbussadapter A. Fér kom- | -
mandon som tilldelats varje bit se kapitel Féltbusstyrning via
en faltbussadapter.
00000000 ... Statusord som skickats till faltbussadapter A. 1=1
FFFFFFFFh
150.17  FBA A actual Visar faktiskt ravarde ACT1 som skickats till faltbussadapter A. | -
value 1
-2147483648... Ravarde for ACT1 som skickats till faltbussadapter A. 1=1
2147483647
150.18  FBA A actual Visar faktiskt ravarde ACT2 som skickats till faltbussadapter A. | -
value 2
-2147483648... Ravarde for ACT2 som skickats till faltbussadapter A. 1=1
2147483647
150.21  FBA A timelevel sel | Valjer kommunikationshastighet for faltbussadapter A. Normal
Generellt minskar lagre hastigheter processorbelastningen.
Tabellen nedan visar las-/skrivintervall for cykliska och
acykliska data med varje parameterinstalining.
Val Cyklisk* Acyklisk**
Monitoring 10 ms 10 ms
Normal 2ms 10 ms
Fast 500 us 2ms
Very fast 250 us 500 ps
*Cykliska data bestar av styrord och statusord, Act1 och Act2,
for faltbussen.
**Acykliska data bestar av parameterdata som mappas till para-
metergrupperna 152 FBA A data in och 153 FBA A data out.
Normal Normal hastighet. 0
Fast Snabb hastighet. 1
Very fast Mycket snabb hastighet. 2
Monitoring Lag hastighet. Optimerad for PC-verktygets kommunikation |3

och évervakning.
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1560.31  FBA B enable Aktiverar/inaktiverar kommunikationen mellan matningsenhe- | Disable
ten och faltbussadapter B, och anger den plats som adaptern
ar installerad pa.
Disable Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 0
dapter B ar inaktiverad.
Option slot 1 Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 1
dapter B ar aktiverad. Adaptern ar pa plats 1.
Option slot 2 Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 2
dapter B ar aktiverad. Adaptern ar pa plats 2.
Option slot 3 Kommunikationen mellan matningsenheten och faltbussa- 3
dapter B ar aktiverad. Adaptern &r pa plats 3.
160.32  FBA B comm loss | Valjer hur matningsenheten ska reagera om férbindelsen via | No action
func faltbussen skulle falla bort. Tidférdréjningen definieras av
parameter 150.33 FBA B comm loss timeout.
No action Detektering av kommunikationsavbrott inaktiverad. 0
Fault Detektering av kommunikationsavbrott aktiv. Vid kommunika- | 1
tionsavbrott I6ser diodmatningsenheten ut for ett kommunika-
tionsfel.
Fault always Matningsenheten Iéser ut for ett kommunikationsfel &ven om |4
ingen styrning forvantas fran faltbussen.
Warning Matningsenheten genererar en kommunikationsvarning aven |5
om ingen styrning forvantas fran faltbussen.
150.33  FBA B comm loss | Definierar fordrdjningen innan atgarden som definieras av 0,3s
timeout parameter 150.32 FBA B comm loss func vidtas. Tiden borjar
raknas fran att kommunikationslanken slutar uppdatera med-
delandet.
0,3...6553,5s Fordréjningstid. 10=1s
150.07  FBA B act1 type Valjer typ for arvarde 1 som ska skickas till faltbussnatverket | Transparent
via faltbussadapter B.
For urval, se parameter 150.07 FBA A act1 type.
1560.38  FBA B act2 type Valjer typ for arvarde 2 som ska skickas till faltbussnatverket | Transparent
via faltbussadapter B.
For urval, se parameter 150.07 FBA A act1 type.
150.40  FBA B act1 Nar parameter 150.07 FBA B act1 type ar satt till Transparent, | Not selected
transparent source | valjer den har parametern kallan for arvarde 1 som éverfors till
faltbussnatverket via faltbussadapter B.
Not selected Ingen signalkalla vald. -
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
150.41 FBA B act2 Nar parameter 150.38 FBA B act?2 type ar satt till Transparent, | Not selected
transparent source | valjer den har parametern kallan for arvarde 2 som éverfors till
faltbussnatverket via faltbussadapter B.
Not selected Ingen signalkalla vald. -
Annan [bit] Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 47). -
150.42  FBA B debug mode | Aktiverar visning av raa (oférandrade) data som tagits emot | Disable
fran och skickats till faltbussadapter B i parametrarna
150.43...150.48.
Den hér funktionen anvands endast vid felsdkning.
Disable Visning av raa data fran faltbussadapter B inaktiverad. 0
Fast Felsdkningslage ar aktiverat. Uppdatering av cykliska data ar |1
sa snabb som mgjligt vilket 6kar CPU-belastningen pa mat-
ningsenheten.
Normal Felsdkningslage ar aktiverat men datauppdateringscykeln ar |2

tillrackligt langsam for att aktivera normal drift.
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150.43  FBA B control word | Visar styrordet som tagits emot fran faltbussadapter B. For -
kommandon som tilldelats varje bit se kapitel Faltbusstyrning
via en faltbussadapter.
00000000h Styrord som tagits emot fran faltbussadapter B. 1=1
...FFFFFFFFh
160.46  FBA B status word | Visar statusordet som skickats till faltbussadapter B. Fér kom- | -
mandon som tilldelats varje bit se kapitel Faltbusstyrning via
en faltbussadapter.
00000000h Statusord som skickats till faltbussadapter B. 1=1
...FFFFFFFFh
150.47  FBA B actual Visar faktiskt ravarde ACT1 som skickats till faltbussadapter B. | -
value 1
-2147483648 ... Ravarde for ACT1 som skickats till faltbussadapter B. 1=1
2147483647
150.48  FBA B actual Visar faktiskt ravarde ACT2 som skickats till faltbussadapter B. | -
value 2
-2147483648 ... Ravarde for ACT2 som skickats till faltbussadapter B. 1=1
2147483647
150.51  FBA B timelevel sel | Valjer kommunikationshastighet for faltbussadapter B. Normal
Generellt minskar lagre hastigheter processorbelastningen.
Tabellen nedan visar las-/skrivintervall for cykliska och
acykliska data med varje parameterinstallning.
Val Cyklisk* Acyklisk**
Monitoring 10 ms 10 ms
Normal 2ms 10 ms
Fast 500 ps 2 ms
Very fast 250 ps 500 ps
*Cykliska data bestar av styrord och statusord, Act1 och Act2,
for faltbussen.
**Acykliska data bestar av parameterdata som mappas till para-
metergrupperna 155 FBA B data in och 156 FBA B data out.
Normal Normal hastighet. 0
Fast Snabb hastighet. 1
Very fast Mycket snabb hastighet. 2
Monitoring Lag hastighet. Optimerad for PC-verktygets kommunikation |3
och dvervakning.
151 FBA A settings Konfigurering av faltbussadapter A.
151.01  FBA A type Visar typen av ansluten faltbussadapter. -
0 = Modulen har inte hittats eller ar inte korrekt ansluten eller
har inaktiverats av parameter 150.01 FBA A enable;
1= FPBA; 32 = FCAN; 37 = FDNA; 101 = FCNA,;
128 = FENA-11/21; 132 = PROFINET 10; 135 = FECA,;
136 = FEPL; 485 = FSCA.
Obs! Det ar inte sakert att alla typer av faltbussadaptrar stéds
annu.
Den héar parametern kan endast lasas.
151.02 FBA A Par2 Parametrarna 151.02...151.26 ar adapterspecifika. Mer infor- | -
mation finns i dokumentationen till faltbussadaptern. Obser-
vera att inte alla dessa parametrar behdver anvandas.
0...65535 Faltbussadapterns konfigurationsparameter. 1=1
151.26  FBA A par26 Se parameter 1571.02 FBA A Par2. -
0...65535 Faltbussadapterns konfigurationsparameter. 1=1
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161.27  FBA A param Validerar alla férandringar av konfigurationsinstallningar for | Done
uppdat faltbussadaptern. Efter uppdatering atergar vardet automa-
tiskt till Done.
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan diodmatnings-
enheten ar i drift.

Done Uppdatering utford. 0

Configure Uppdaterar. 1

1561.28  FBA A par tabell ver | Visar parametertabellrevisionen for faltbussadaptern, som ar |-
lagrad i minnet.
| format axyz, dar a=priméart revisionsnummer, xy = sekundart
revisionsnummer, z = korrigeringsnummer.

0000h...FFFFh Visar faltbussadapterns parametertabellrevision. 1=1

161.29  FBA A drive type Visar typkoden for faltbussadaptern, som ar lagrad i minnet. |-
code

0...65535 Typkoden i faltbussadapterns mappningsfil. 1=1

1561.30  FBA A mapping file | Visar fatbussadapterns mappningsfilrevision, som arlagradi |-
ver matningsenhetens minne i decimalformat.
Exempel: 0x107 = revision 1.07.
0...65535 Mappningsfilrevision. 1=
1561.31  D2FBA A comm Visar tillstandet for faltbussadapterns kommunikation. Idle
status

Idle Adaptern ar inte konfigurerad. 0

Exec.init Adaptern initieras. 1

Time out En timeout har intraffat i kommunikationen mellan adapter 2
och matningsenhet.

Conf.err Fel i adapterkonfiguration: Det primara eller sekundara revi- |3
sionsnumret for den gemensamma programrevisionen i falt-
bussadaptern ar inte den revision som adaptern kraver (se
parameter 151.32 FBA A comm SW ver), eller uppladdningen
av mappningsfilen har misslyckats fler &n tre ganger.

Off-line Adaptern ar frankopplad. 4

On-line Adaptern ar tillkopplad. 5

Reset Adaptern utfor en hardvaruaterstallning. 6

161.32 FBA Acomm SW | Visar den gemensamma programrevisionen for adaptern i for- | -
ver matet axyz, dar a = primart revisionsnummer, xy = sekundart
revisionsnummer, z = korrigeringsnummer.
Exempel: 190 A = revision 1,90 A.
Visar faltbussadapterns gemensamma programrevision. 1=1
1561.33  FBA A appl SW ver | Visar programrevisionen fér adaptern i formatet axyz, dara = |-
primart revisionsnummer, xy = sekundart revisionsnummer, z
= korrigeringsnummer.
Exempel: 190 A = revision 1,90 A.
Visar faltbussadapterns programversion. 1=1
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162 FBA A data in Val av data som skall Gverforas fran matningsenheten till falt-
bussadministratéren via faltbussadapter A.
Obs! 32-bitarsvarden kraver tva konsekutiva parametrar. Nar
ett 32-bitarsvarde valjs i en dataparameter reserveras nasta
parameter automatiskt.
152.01  FBA A data in1 Parametrarna 152.01...152.12 véljer data som skall 6verféras | Inget
fran matningsenheten till faltbussadministratéren via faltbus-
sadapter A.
Inget None. 0
CW 16bit Styrord (16 bitar) 1
SW 16bit Statusord (16 bitar) 4
Act1 16bit Arvarde ACT1 (16 bitar) 5
Act2 16bit Arvarde ACT2 (16 bitar) 6
CW 32bit Styrord (32 bitar) 11
SW 32bit Statusord (32 bitar) 14
Act1 32bit Arvarde ACT1 (32 bitar) 15
Act2 32bit Arvarde ACT2 (32 bitar) 16
Other Vardet tas fran en annan parameter.
162.12 FBA A datain12 Se parameter 152.01 FBA A data in1. Inget
163 FBA A data out Val av data som skall Gverforas fran faltbussadministratéren
till matningsenheten via faltbussadapter A.
Obs! 32-bitarsvarden kraver tva konsekutiva parametrar. Nar
ett 32-bitarsvarde valjs i en dataparameter reserveras nasta
parameter automatiskt.
1563.01  FBA data out1 Parameters 153.01...153.12 véljer data som skall dverféras | Inget
fran faltbussadministratéren till matningsenheten via faltbus-
sadapter A.
Inget None. 0
CW 16bit Styrord (16 bitar) 1
Styrord 32 bitar Styrord (32 bitar) 11
Ovrigt Vardet tas fran en annan parameter. -
163.12  FBA data out12 Se parameter 1563.01 FBA data out1. Inget
154 FBA B settings Konfiguration av faltbussadapter B.
1564.01  FBA B type Visar typen av ansluten faltbussadapter. -
0 = Modulen har inte hittats eller ar inte korrekt ansluten eller
har inaktiverats av parameter 150.37 FBA B enable;
1 =FPBA; 32 = FCAN; 37 = FDNA; 101 = FCNA,;
128 = FENA-11/21; 132 = PROFINET 10; 135 = FECA,;
136 = FEPL; 485 = FSCA.
Obs! Det ar inte sékert att alla typer av faltbussadaptrar stdéds
annu.
Den har parametern kan endast lasas.
154.02 FBA B Par2 Parametrarna 154.02...154.26 ar adapterspecifika. Mer infor- | -
mation finns i dokumentationen till faltbussadaptern. Obser-
vera att inte alla dessa parametrar behdver anvandas.
0...65535 Faltbussadapterns konfigurationsparameter. 1=1
154.26  FBA B Par26 Se parameter 154.26 FBA B Par2. -
0...65535 Faltbussadapterns konfigurationsparameter. 1=1
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154.27  FBA B par refresh | Validerar alla férandringar av konfigurationsinstallningar for | Done
faltbussadaptern. Efter uppdatering atergar vardet automa-
tiskt till Done.
Obs! Denna parameter kan inte &ndras medan diodmatnings-
enheten ar i drift.
Done Uppdatering utford. 0
Configure Uppdaterar. 1
164.28  FBA B par table ver | Visar parametertabellrevisionen for faltbussadaptern, som ar |-
lagrad i minnet.
| format axyz, dar a=priméart revisionsnummer, xy = sekundart
revisionsnummer, z = korrigeringsnummer.
Visar faltbussadapterns parametertabellrevision. 1=1
164.29  FBA B drive type Visar typkoden for faltbussadaptern, som ar lagrad i minnet. |-
code
0...65535 Typkoden i faltbussadapterns mappningsfil. 1=1
1564.30  FBA B mapping file | Visar fatbussadapterns mappningsfilrevision, som ar lagradi |-
ver matningsenhetens minne i decimalformat.
Exempel: Integer 263 -> 0x107 = revision 1,07
0...65535 Mappningsfilrevision. 1=1
164.32  FBA Bcomm SW | Visar den gemensamma programrevisionen for adaptern i for- | -
ver matet axyz, dar a = primart revisionsnummer, xy = sekundart
revisionsnummer, z = korrigeringsnummer.
Exempel: 190 A = revision 1,90 A.
Visar faltbussadapterns gemensamma programrevision. 1=1
164.33  FBA B appl SW ver | Visar tillampningsprogramrevisionen fér adaptern i formatet | -
axyz, dar a = primart revisionsnummer, xy = sekundart revi-
sionsnummer, z = korrigeringsnummer eller -bokstav.
Exempel: 190 A = revision 1,90 A.
Visar faltbussadapterns programversion. 1=1
155 FBA B data in Val av data som skall verféras fran matningsenheten till falt-
bussadministratoren via faltbussadapter B.
Obs! 32-bitarsvarden kraver tva konsekutiva parametrar. Nar
ett 32-bitarsvarde valjs i en dataparameter reserveras nasta
parameter automatiskt.
165.01 FBA B data in1 Parametrarna 155.01...155.12 véljer data som skall 6verféras | Inget
fran matningsenheten till faltbussadministratéren via faltbus-
sadapter B.
Inget None. 0
CW 16bit Styrord (16 bitar) 1
SW 16bit Statusord (16 bitar) 4
Act1 16bit Arvarde ACT1 (16 bitar) 5
Act2 16bit Arvarde ACT2 (16 bitar) 6
CW 32bit Styrord (32 bitar) 11
SW 32bit Statusord (32 bitar) 14
Act1 32bit Arvarde ACT1 (32 bitar) 15
Act2 32bit Arvarde ACT2 (32 bitar) 16
Other Vardet tas fran en annan parameter. -
165.12  FBA B data in12 Se parameter 155.01 FBA B data in1. Inget
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156 FBA B data out Val av data som skall verforas fran faltbussadministratéren
till matningsenheten via faltbussadapter B.
Obs! 32-bitarsvarden kraver tva konsekutiva parametrar. Nar
ett 32-bitarsvarde valjs i en dataparameter reserveras nasta
parameter automatiskt.
156.01  FBA B data out1 Parametrarna 156.01...156.12 valjer data som ska 6verforas | None
fran faltbussadministratéren till matningsenheten via faltbus-
sadapter B.
None Ingen. 0
CW 16bit Styrord (16 bitar)
CW 32bit Styrord (32 bitar) 11
Other Vardet tas fran en annan parameter. -
156.12  FBA B data out12 | Se parameter 156.01 FBA B data out1. None
160 DDCS communication |Konfigurering av DDCS-kommunikation.
160.41  Extension adapter | Valjer vilken kanal som anvands for anslutning av en FEA-xx- | Not in use
com port utbyggnadsadapter (tillval).
Not in use Ingen (kommunikation inaktiverad). 0
Slot 1A Kanal A pa FDCO-modulen pa plats 1 (endast med ZCU-sty- |1
renhet).
Slot 2A Kanal A pa FDCO-modulen pa plats 2 (endast med ZCU-sty- |2
renhet).
Slot 3A Kanal A pa FDCO-modulen pa plats 3 (endast med ZCU-sty- |3
renhet).
Slot 1B Kanal B pa FDCO-modulen pa plats 1 (endast med ZCU-sty- |4
renhet).
Slot 2B Kanal B p4 FDCO-modulen pa plats 2 (endast med ZCU-sty- |5
renhet).
Slot 3B Kanal B pa FDCO-modulen pa plats 3 (endast med ZCU-sty- |6
renhet).
RDCO CH 3 Kanal 3 pa RDCO-modulen (endast med BCU-styrenheten). |13
160.51  DDCS controller Valjer DDCS-kanal som anvands for att ansluta en extern sty- | No connect
comm port renhet (t.ex. en AC 800M- eller ACS880-vaxelriktare).
No connect Ingen (kommunikation inaktiverad). 0
Slot 1A Kanal A pa FDCO-modulen pa plats 1 (endast med ZCU-sty- |1
renhet).
Slot 2A Kanal A pa FDCO-modulen pa plats 2 (endast med ZCU-sty- |2
renhet).
Slot 3A Kanal A pa FDCO-modulen pa plats 3 (endast med ZCU-sty- |3
renhet).
Slot 1B Kanal B pa FDCO-modulen pa plats 1 (endast med ZCU-sty- |4
renhet).
Slot 2B Kanal B pa FDCO-modulen pa plats 2 (endast med ZCU-sty- |5
renhet).
Slot 3B Kanal B pa FDCO-modulen pa plats 3 (endast med ZCU-sty- |6
renhet).
XD2D Kontaktdon XD2D. 7
RDCO CH O Kanal 0 pa RDCO-modulen (endast med BCU-styrenheten). |11
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160.52  DDCS controller Valjer frekvensomriktarens nodadress for kommunikation 1
node address med den externa styrenheten. Det far inte finnas tva noder
med samma adress anslutna.
1...254 Nodadress. 1=
160.55  DDCS controller Valjer topologi for fiberoptiklanken. Star
HW connection
Ring Enheterna ar anslutna i ringform. Vidarebefordran av medde- |0
landen aktiverad.
Star Enheterna &r sammankopplade i en stjarnform (t.ex. genom |1
en stjarnkopplare). Vidarebefordran av meddelanden deakti-
verad.
160.57  DDCS controller link | Definierar ljusintensiteten for éverforingslysdiod i RDCO- 10
control modulkanal CHO. (Denna parameter &r aktiv nar parameter
160.51 DDCS controller comm port ar satt till RDCO CH 0
FDCO-moduler har en stromvaljare for hardvarugivaren.)
Generellt bor hégre varden anvandas med langre fiberoptik-
kablar. Den maximala instéallningen &r tilldmplig pa den maxi-
mala langden for fiberoptiklanken.
1...15 Ljusintensitet. 1=
160.58  DDCS controller Anger timeout for kommunikation med den externa styren- 100 ms
comm loss time heten. Om ett kommunikationsavbrott varar langre an
timeouten, vidtas den atgard som angetts med parameter
160.59 DDCS controller comm loss action.
0 ... 60000 ms Timeout fér kommunikation med extern styrenhet. 1=
160.59  DDCS controller Valjer hur matningsenheten reagerar pa kommunikationsav- | Fault
comm loss action brott mellan matningsenheten och den externa styrenheten.
No action Ingen atgard. 0
Fault Matningsenheten I6ser ut for 7E11 DDCS controller comm 1
loss.
Warning Matningsenheten genererar en AE6D DDCS controller comm |5
loss-varning. Detta intraffar aven om ingen styrning férvantas
fran den externa styreneheten.
VARNING! Kontrollera att driften kan fortsatta utan
A sakerhetsrisker om faltbusskommunikationen skulle
brytas.
160.64  Mailbox dataset Valjer datasetpar som ska anvandas i mailbox-kommunikation. | Dataset
selection 32/33
Dataset 32/33 Dataset 32 anvands for fragor och dataset 33 for svar. 0
Dataset 24/25 Dataset 24 anvands for fragor och dataset 25 for svar. 1
161 DDCS transmit Definierar data som skickas via DDCS-lanken.
161.51  Data set 11 data 1 | Véljer platsen dar vardet fér data set 11 dataord 1 lases fran. | None
selection
None Ingen. 0
CW 16bit Virtuell adress for 16-bitars styrord. 1
SW 16bit Virtuell adress for 16-bitars statusord. 4
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 417). -
161.52  Data set 11 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 11 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.
161.53 Data set 11 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 11 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.
161.54  Data set 13 data 1 | Valjer platsen dar vardet fér data set 13 dataord 1 lases fran. | None

selection

For urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.
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161.55  Data set 13 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 13 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.56  Data set 13 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 13 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.57  Data set 15 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 15 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.58 Data set 15 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 15 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.59  Data set 15 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 15 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.60 Data set 17 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 17 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.61  Data set 17 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 17 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.62  Data set 17 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 17 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.63 Data set 19 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 19 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.64  Data set 19 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 19 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.65  Data set 19 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 19 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.66  Data set 21 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 21 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.67  Data set 21 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 21 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.68 Data set 21 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 21 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.69  Data set 23 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 23 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.70  Data set 23 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 23 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.71  Data set 23 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 23 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.72  Data set 25 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 25 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.73  Data set 25 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 25 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.74  Data set 25 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 25 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 161.51 Data set 11 data 1 selection.

161.101 Data set 11 data 1 | Definierar de rada data som ska skickas i data set 11 dataord 1. |0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 11 dataord 1. 1=1

161.102 Data set 11 data 2 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 11 dataord 1. |0

value
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0...65535 Raa data som ska skickas i data set 11 dataord 2. 1=1
161.103 Data set 11 data 3 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 11 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 11 dataord 3. 1=1
161.104 Data set 13 data 1 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 13 dataord 1. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 13 dataord 1. 1=1
161.105 Data set 13 data 2 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 13 dataord 2. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 13 dataord 2. 1=1
161.106 Data set 13 data 3 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 13 dataord 3. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 13 dataord 3. 1=1
161.107 Data set 15 data 1 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 15 dataord 1. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 15 dataord 1. 1=1
161.108 Data set 15 data 2 | Definierar de rada data som ska skickas i data set 15 dataord 2. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 15 dataord 2. 1=1
161.109 Data set 15 data 3 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 15 dataord 3. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 15 dataord 3. 1=1
161.110 Data set 17 data 1 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 17 dataord 1. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 17 dataord 1. 1=1
161.111 Data set 17 data 2 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 17 dataord 2. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 17 dataord 2. 1=1
161.112 Data set 17 data 3 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 17 dataord 3. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 17 dataord 3. 1=1
161.113 Data set 19 data 1 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 19 dataord 1. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 19 dataord 1. 1=1
161.114 Data set 19 data 2 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 19 dataord 2. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 19 dataord 2. 1=1
161.115 Data set 19 data 3 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 19 dataord 3. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 19 dataord 3. 1=1
161.116 Data set 21 data 1 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 21 dataord 1. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 21 dataord 1. 1=1
161.117 Data set 21 data 2 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 21 dataord 2. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 21 dataord 2. 1=1
161.118 Data set 21 data 3 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 21 dataord 3. | 0

value

0...65535 Raa data som ska skickas i data set 21 dataord 3. 1=1
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161.119 Data set 23 data 1 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 23 dataord 1. | 0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 23 dataord 1. 1=1
161.120 Data set 23 data 2 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 23 dataord 2. | 0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 23 dataord 2. 1=1
161.121 Data set 23 data 3 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 23 dataord 3. |0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 23 dataord 3. 1=1
161.122 Data set 25 data 1 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 25 dataord 1. |0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 25 dataord 1. 1=1
161.123 Data set 25 data 2 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 25 dataord 2. | 0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 25 dataord 2. 1=1
161.124 Data set 25 data 3 | Definierar de rda data som ska skickas i data set 25 dataord 3. | 0
value
0...65535 Raa data som ska skickas i data set 25 dataord 3. 1=1
162 DDCS receive Mappning av data som tagits emot via DDCS-lanken.
162.51  Data set 10 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 10 dataord 1 lases fran. | None
selection
None Ingen. 0
CW 16bit Virtuell adress for 16-bitars styrord. 1
External DC meas | Endast DxD-moduler: Extern DC-spanningsmatsignal. Vardet | 30780
signal lagras i parameter 7120.60 DC voltage external unscaled.
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
162.52  Data set 10 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 10 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.51 Data set 10 data 1 selection.
162.53 Data set 10 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 10 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.51 Data set 10 data 1 selection.
162.54  Data set 12 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 12 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.51 Data set 10 data 1 selection.
None Ingen. 0
CW 16bit Virtuell adress for 16-bitars styrord. 1
Annan Kéllval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
162.55  Data set 12 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 12 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
162.56  Data set 12 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 12 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
162.57  Data set 14 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 14 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
162.58  Data set 14 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 14 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
162.59  Data set 14 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 14 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
162.60 Data set 16 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 16 dataord 1 lases fran. | None
selection For urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
162.61  Data set 16 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 16 dataord 2 lases fran. | None

selection

For urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.
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162.62  Data set 16 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 16 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.63 Data set 18 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 18 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.64  Data set 18 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 18 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.65 Data set 18 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 18 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.66  Data set 20 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 20 dataord 1 Iases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.67  Data set 20 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 20 dataord 2 Iases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.68 Data set 20 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 20 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.69 Data set 22 data 1 | Valjer platsen dar vardet for data set 22 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.70 Data set 22 data 2 | Valjer platsen dar vardet for data set 22 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.71  Data set 22 data 3 | Valjer platsen dar vardet fér data set 22 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.72  Data set 24 data 1 | Valjer platsen dar vardet fér data set 24 dataord 1 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.73  Data set 24 data 2 | Valjer platsen dar vardet fér data set 24 dataord 2 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.74  Data set 24 data 3 | Valjer platsen dar vardet for data set 24 dataord 3 lases fran. | None
selection Fér urval, se parameter 162.54 Data set 12 data 1 selection.

162.101 Data set 10 data 1 | Definierar de raa data som ska skickas i data set 10 dataord 1. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 10 dataord 1. 1=1

162.102 Data set 10 data 2 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 10 dataord 2. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 10 dataord 2. 1=1

162.103 Data set 10 data 3 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 10 dataord 3. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 10 dataord 3. 1=1

162.104 Data set 12 data 1 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 12 dataord 1. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 12 dataord 1. 1=1

162.105 Data set 12 data 2 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 12 dataord 2. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 12 dataord 2. 1=1

162.106 Data set 12 data 3 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 12 dataord 3. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 12 dataord 3. 1=1

162.107 Data set 14 data 1 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 14 dataord 1. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 14 dataord 1. 1=1

162.108 Data set 14 data 2 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 14 dataord 2. | 0
value
0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 14 dataord 2. 1=1
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162.109 Data set 14 data 3 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 14 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 14 dataord 3. 1=1
162.110 Data set 16 data 1 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 16 dataord 1. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 16 dataord 1. 1=1
162.111 Data set 16 data 2 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 16 dataord 2. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 16 dataord 2. 1=1
162.112 Data set 16 data 3 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 16 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 16 dataord 3. 1=1
162.113 Data set 18 data 1 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 18 dataord 1. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 18 dataord 1. 1=1
162.114 Data set 18 data 2 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 18 dataord 2. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 18 dataord 2. 1=1
162.115 Data set 18 data 3 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 18 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 18 dataord 3. 1=1
162.116 Data set 20 data 1 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 20 dataord 1. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 20 dataord 1. 1=1
162.117 Data set 20 data 2 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 20 dataord 2. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 20 dataord 2. 1=1
162.118 Data set 20 data 3 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 20 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 20 dataord 3. 1=1
162.119 Data set 22 data 1 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 22 dataord 1. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 22 dataord 1. 1=1
162.120 Data set 22 data 2 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 22 dataord 2. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 22 dataord 2. 1=1
162.121 Data set 22 data 3 | Definierar de raa data som ska tas emot i data set 22 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 22 dataord 3. 1=1
162.122 Data set 24 data 1 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 24 dataord 1. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 24 dataord 1. 1=1
162.123 Data set 24 data 2 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 24 dataord 2. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 24 dataord 2. 1=1
162.124 Data set 24 data 3 | Definierar de rda data som ska tas emot i data set 24 dataord 3. |0

value

0...65535 Raa data som ska tas emot i data set 24 dataord 3. 1=1
190 Ad(ditional actual values | Ytterligare arvarden for 6-puls diod-tyristorbryggan eller

moduler som ar anslutna till den forsta lindningen i 12-puls
diodmatningsenheten.

190.06  Main voltage U1-V1 | Endast DxT-moduler: Natspanning U1-V1 [V]. -

0,00...2000,00 V Natspanning U1-V1. 1=1V
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190.07  Main voltage V1-W1 | Endast DxT-moduler: Natspanning V1-W1 [V]. -
0,00...2000,00 V Natspanning V1-W1. 1=1V
190.08  Main voltage W1-U1 | Endast DxT-moduler: Natspanning W1-U1 [V]. -
0,00...2000,00 V Natspanning W1-U1. 1=1V
190.40  Phase current U1 Endast DxT-moduler: Filtrerat rms-varde for uppmatt U1-fas- |-
strom [A].
0,00...30000,00 A | U1-fasstrom. 1=1A
190.41  Phase current V1 Endast DxT-moduler: Filtrerat rms-varde for uppmatt V1-fas- |-
strom [A].
0,00...30000,00 A | V1-fasstrom. 1=1A
190.42  Phase current W1 | Endast DxT-moduler: Filtrerat rms-varde for uppmatt W1-fas- | -
strom [A].
0,00...30000,00 A | W1-fasstrém. 1=1A
190.70  DC current 1 Endast DxT-moduler: Filtrerat varde for berdknad DC-strom | -
1[A]
0,00...30000,00 A |Beraknad DC-strom 1. 1=1A
190.71  DC current 1 peak |Endast DxT-moduler: Maximalt toppvéarde fér DC-strém under | -
en natcykel.
0,00...30000,00 A | Maximalt toppfarde for DC-strém. 1=1A
190.72  DC current 1 fast Endast DxT-moduler: Genomsnittlig DC-strom fér 60-graders | -
period (1/6 av natcykel) [A].
0,00...30000,00 A | Snabb DC-strém 1. 1=1A
190.73  DC voltage 1 fast Endast DxT-moduler: Genomsnittlig DC-spanning for 60-gra- | -
ders period (1/6 av natcykel) [A].
0,00...2000,00 V Snabb DC-spanning 1. 1=1V
190.74  Main voltage 1 fast | Endast DxT-moduler: Genomsnittlig matningsspanning for -
60-graders period (1/6 av natcykel) [A].
0,00...2000,00 V Natmatningsspénning 1. 1=1V
190.75  LSU status word 1 | Endast DxT-moduler: LSU status word 1. -
Bit Namn Beskrivning
0 Phase voltage ok Minst en matningsspanning ar normal
1 Grid voltage above limit [Alla huvudspanningar ar normala
2 DC voltage above limit |DC spanning ar normal
3 Anvands ej
4 Synchronized to grid Synkroniserat till nat och redo for drift
5 Phase order U-V-W Fasfoljd for natet ar U-V-wW
6 Phase order W-V-U Fasféljd for natet ar W-V-U
7 Anvands ej
8 Modulating 0 = LSU modulerar inte.
1 = LSU modulerar.
9 Ready for load 0 = Inte redo for belastning.
1 =LSU ar uppladdad och redo for belastning.
10 Regenerating 0 = Regenererar inte.
1 = LSU regenererar.
11...15 Anvands ej
0000h...FFFFh LSU status word 1. 1=1
192 Additional actual Ytterligare arvarden for moduler som &r anslutna till den
values 2 andra lindningen i 12-puls diodmatningsenheten.
192.06  Main voltage U2-V2 | Endast DxT-moduler: Natspanning U2-V2 [V]. -
0,00...2000,00 V Natspanning U2-V2 1=1V
192.07  Main voltage V2-W2 | Endast DxT-moduler: Natspanning V2-W2 [V]. -
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0,00...2000,00 V Natspanning V2-W2 1=1V
192.08  Main voltage W2-U2 | Endast DxT-moduler: Natspanning W2-U2 [V]. -
0,00...2000,00 V Natspanning W2-U2. 1=1V
192.40  Phase current U2 Endast DxT-moduler: Filtrerat rms-varde for uppmatt U2-fas- |-
strom [A].
0,00...30000,00 A | U2-fasstrom. 1=1A
192.41  Phase current V2 Endast DxT-moduler: Filtrerat rms-varde for uppmatt V2-fas- |-
strom [A].
0,00...30000,00 A | V2-fasstrom. 1=1A
192.42  Phase current W2 | Endast DxT-moduler: Filtrerat rms-varde for uppmatt W2-fas- | -
strom [A].
0,00...30000,00 A | W2-fasstrom. 1=1A
192.70  DC current 2 Endast DxT-moduler: Filtrerat varde for berdknad DC-stréom | -
2 [Al.
0,00...30000,00 A | Beraknad DC-strom 2. 1=1A
192.71  DC current 2 peak | Endast DxT-moduler: Maximalt toppvarde for DC-strém under | -
en natcykel.
0,00...30000,00 A | Maximalt toppfarde for DC-strém. 1=1A
192.72  DC current 2 fast Endast DxT-moduler: Genomsnittlig DC-strom for 60-graders | -
period (1/6 av natcykel) [A].
0,00...30000,00 A | Snabb DC-strém 2. 1=1A
192.73  DC voltage 2 fast Endast DxT-moduler: Genomsnittlig DC-spanning fér 60-gra- | -
ders period (1/6 av natcykel) [A].
0,00...2000,00 V Snabb DC-spéanning 2. 1=1V
192.74  Main voltage 2 fast | Endast DxT-moduler: Genomsnittlig matningsspanning for -
60-graders period (1/6 av natcykel) [A].
0,00...2000,00 V Natmatningsspanning 2. 1=1V
192.75  LSU status word 2 | Endast DxT-moduler: LSU status word 2. -
Bit Namn Beskrivning
0 Phase voltage ok Minst en matningsspanning ar normal
1 Grid voltage above limit |Alla huvudspanningar ar normala
2 DC voltage above limit |DC spanning ar normal
3 Anvands ej
4 Synchronized to grid Synkroniserat till nat och redo for drift
5 Phase order U-V-W Fasfoljd for natet ar U-V-W
6 Phase order W-V-U Fasfoljd for natet ar W-V-U
7 Anvands ej
8 Modulating 0 = LSU modulerar inte.
1 = LSU modulerar.
9 Ready for load 0 = Inte redo for belastning.
1 = LSU &r uppladdad och redo for belastning.
10 Regenerating 0 = Regenererar inte.
1 =LSU regenererar.
11...15 Anvands ej

0000h...FFFFh

LSU status word 2. 1=1
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195 HW configuration Olika hardvarurelaterade installningar.

195.01  Supply voltage DxT-moduler: Valjer matningsspanningsomrade. Den har Not given
parametern anvands av ACS880 for att faststélla normal
spanning i matningsnatet.

DxD-moduler: Spanningsvalet aktiverar évervakningsfunktio-
nen fér DC-mellanledsspanningen och definierar lampliga
granser for éverspanning och underspanning for funktionen.
Nar funktionen ar aktiv dvervakar styrprogrammet den upp-
maétta spanningen via analog ingang Al2. Obs! Vélj span-
ningsomradet (och aktivera funktionen for
spanningsodvervakning) nar matningsenheten ar utrustad med
uppladdningskrets och/eller krets fér spanningsméatning av
DC-mellanledet. Obs! Valj inte spanningsomradet fér enheter
som inte ar utrustade med en uppladdningskrets eller krets for
spanningsmatning av DC-mellanledet. De skapmonterade
matningsenheterna ACS880-307 (+A003) har exempelvis
inte (och behover inte) kretsarna som standard.
Not given Ingen spanning har definierats. Overvakningsfunktionen fér |0
DC-mellanledsspanningen &r inte aktiv.
208 ...240V 208 ... 240 V. 1
380 ...415V 380 ...415 V. 2
440 ...480V 440 ...480 V. 3
500 V 500 V. 4
525 ... 600 V 525 ... 600 V. 5
660 ... 690 V 660 ... 690 V. 6
195.04  Control board Endast DxT-moduler: Anger hur diodmatningsenhetens sty- | External
supply renhet matas. 24V
Intern 24 V Styrenheten matas fran den effektenhet den ar ansluten till. |0
External 24 V Styrenheten matas fran extern energikalla. 1
Redundant external | Redundant évervakning av 24 V-signal. En varning (AE5C 2
24V External power signal missing) genereras om matningen sak-
nas.

195.13  Reduced run mode |Endast DxT-moduler: Anger det tillgangliga antalet matnings- |0
moduler.

Den har parametern maste anges om reducerad kérning kravs.
Ett annat varde an 0 aktiverar funktionen for reducerad drift.
Om styrprogrammet inte kan detektera det antal moduler som
angetts med den har parametern genereras felet (5EOE
Reduced run).
Se avsnitt Reducerad drift (sidan 38).
0 = Reducerad kérning &r inaktiverad
1...8 = antal tillgangliga moduler

0...65535 Det tillgangliga antalet moduler. -

195.14  Connected modules | Endast DxT-moduler: Visar vilka av de parallellanslutna vax- |-

elriktarmodulerna som har detekterats av styrprogrammet.
Bit Namn Beskrivning
0 Modul 1 1 = Modul 1 har detekterats.
1 Modul 2 1 = Modul 2 har detekterats.
11 Modul 12 1 = Modul 12 har detekterats.
12...15 Reserverad.
0000h...FFFFh Anslutna omriktarmoduler. 1=1
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195.20  HW options word 1 | Specificerar hardvarurelaterade alternativ som kraver olika -

parameterstandardvarden. Aktivering av en bit i den har para-

metern gor nédvandiga andringar i andra parametrar. | de

flesta fall ar de olika parametrarna endast lasbara.

Den har parametern paverkas inte av en parameteraterstall-

ning och inte heller andringarna i andra parametrar som

implementeras av den.

VARNING! Om bitar i det har ordet har véaxlats, kont-

A rollera vardena for de paverkade parametrarna igen.

Bit [Namn |Information

0...10 |Reserverad

11 INU-DSU- Aktiverar DDCS-kommunikation med ACS880-véaxelriktare.

kommunikation Valjer DDCS-styrning som styrkalla, aktiverar kommunikation
och konfigurerar nédvandiga datasetparametrar. Staller in
parameter:
* 119.11 Ext1/Ext2 sel till EXT1,
* 120.01 Ext1 commands till DDCS controller,
* 160.51 DDCS controller comm port till RDCO CH 0 (med
BCU-styrenhet) eller Slot 3A (med ZCU-styrenhet),
* 160.52 DDCS controller node address till 1,
* 161.51 Data set 11 data 1 selection till SW 16bit,
» 162.51 Data set 10 data 1 selection till CW 16bit.

12 RO2 for LCU-styrning  |Endast DxD-moduler: Satter parameter 110.27 RO2 source
till Startad.

13 DOL fan Natmatad kylflakt anvands i stéllet fér den varvtalsstyrda
kylflakten. Inaktiverar évervakning av flaktaterkoppling och
andrar flaktstyrningen till PA/AV-typ.

14 DIO1 for brake chopper |Endast DxD-moduler: Satter parameter 111.05 DIO1 function

feedback till Input och parameter 131.39 Brake chopper fault source till
DIO1.
15 ACS880-07CLC Endast DxD-moduler: Staller in parameter
';OTPakt \ « 110.24 RO1 source till Charging,
rekvensomriktare « 111.09 DIO2 function till Input,
» 120.30 External charge enable till Yes,
* 131.32 Aux circuit breaker fault source till DI4,
» 131.38 Fuse trip fault source till DIO2,
» 162.52 Data set 10 data 2 selection till External DC meas
signal,
» 195.40 DC voltage source till External measurement
signal,
* 206.01 I/O bus enable till Yes.
Diodmatningsenheten tar emot DC-spanningsmatning fran
0000h...FFFFh Konfigurationsord fér hardvarualternativ. 1=1
195.30  Parallel type list Endast DxT-moduler: Filtrerar listan med frekvensomriktar- Alla typer
filter /matningsenhetstyper i parameter195.31 Parallel connection
rating id.
Alla typer Alla typer i listan. 0
-3 (380-415V) -3 (380...415 V) typer i listan. 1
-5 (380-500 V) -5 (380...500 V) typer i listan. 2
-7 (525-690 V) -7 (525...690 V) typer i listan. 3
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Nr. Namn/varde

Beskrivning
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195.31 Parallel connection

rating id

Endast DxT-moduler: Definierar frekvensomriktar-/matnings-
enhetstypen om den bestar av parallellanslutna modeller.
Om frekvensomriktar-/matningsenheten bestar av en enda
modul, lat vardet vara Not selected.

Not selected

Not selected

Frekvensomriktaren/matningsenheten bestar inte av parellel-
lanslutna moduler eller typen ar inte vald.

[Drive/supply unit
type]

Frekvensomriktar-/matningsenhetstyp som bestar av parallel-
lanslutna moduler.

195.40  DC voltage source

Endast DxD-moduler: Valjer DC-spanningskalla.

Al2 skalat
vérde

Al1 scaled value

DC-spéanningskalla ar Al1.

1

Al2 skalat varde

DC-spanningskalla ar Al2.

2

External
measurement signal

DC-spanningsmatning tas emot fran vaxelriktarenheten via
fiberoptiklanken. Uppmatt signalkalla ar parameter 120.60 DC
voltage external unscaled och den multipliceras med en skal-
ningskoefficient som faststalls med parameter 7120.61 Exter-
nal DC voltage scale.

Obs! For att anvanda detta val, maste matningsspannings-
omradet valjas med parameter 195.01 Supply voltage.

3

None

Ej vald.

196 System

Sprakval, kod, spara och aterstélla parametrar, omstart av
styrenhet, anvandarlas.

196.01  Language

Valjer sprak for parametergranssnittet och annan visad infor-
mation.

Not selected

Not selected

Inget sprak har valts.

English

Engelska.

1033

196.02  Pass code

Sakerhetskoder kan anges i den har parametern for att akti-
vera ytterligare atkomstnivaer (se parameter 196.03 Access
levels active) eller for att konfigurera anvéndarlaset.

358" vaxlar parameterlaset pa och av, vilket forhindrar att alla
andra parametrar andras via mandverpanelen eller PC-verk-
tyget Drive Composer.

Nar den egna sakerhetskoden anges (som férval: 10000000)
aktiveras parametrarna 796.700...196.102, vilka kan anvan-
das for att definiera en ny egen sékerhetskod och fér att valja
vilka atgarder som ska forhindras.

Om en felaktig sdkerhetskod anges stédngs anvandarlaset om
det ar 6ppet, dvs. dbljer parametrarna 7196.700...196.102.
Nar sékerhetskoden har angetts, kontrollera att parametrarna
ar dolda.

Obs! Den férvalda sakerhetskoden maste andras for att upp-
ratthalla en hdg sakerhetsniva. Férvara koden pa ett sékert

stélle — skyddet kan inte ens inaktiveras av ABB om koden
tappas bort.

Se aven avnitt Anvéndarlas (sidan 40).

0...99999999

Kod for parameterlas.
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196.03  Access levels active | Visar vilka atkomstnivaer som har aktiverats med sakerhets- | 0000b
koder som angetts i parameter 796.02 Pass code.
Bit Namn
0 End user
1 Service
2 Avanc. programmerare
3...10 Reserverad
1 OEM access level 1
12 OEM access level 2
13 OEM access level 3
14 Parameter lock
15 Reserverad.
0000h...FFFFh Aktiva atkomstnivaer. -
196.06  Parameter restore | Aterstaller de ursprungliga instéliningarna fér styrprogram- Done
met, dvs. férvalda parametervarden.
Obs! Denna parameter kan inte andras medan diodmatnings-
enheten ar i drift.
Done Aterstallning genomford. 0
Restore defs Alla parametervarden aterstélls till standardvarden, utom falt- | 8
bussadaptern och drift till drift-bussdata.
Clear all Alla parametervarden aterstalls till standardvarden, inklusive |62
konfigurationsdata for faltbussadaptern. Kommunikationen
med PC-verktyget avbryts under aterstallining. Matningsenhe-
tens CPU aterstartas efter avslutad aterstallning.
196.07  Parameter save Sparar giltiga parametervarden i det permanenta minnet. Done
manually Obs! Ett nytt parametervarde i ett standardmakro sparas
automatiskt nar det andras fran PC-verktyget eller panelen,
men inte nar det &ndras via faltbussen.
Done Spara OK. 0
Save Spara pagar. 1
196.08  Control board boot | Om vardet for den har parametern andras till 1 startas styren- |0
heten om. Vardet atergar darefter automatiskt till 0.
0...1 1 = Starta om styrenhet. 1=1
196.20  Time sync primary | Definierar den externa kallan med hégst prioritet fér synkroni- | DDCS
source sering av enhetens tid och datum. Controller
Internal Ingen extern kalla vald. 0
DDCS Controller Extern styrenhet: 1
Fieldbus A or B Faltbussgranssnitt A eller B. 2
Fieldbus A Faltbussgranssnitt A. 3
Fieldbus B Faltbussgranssnitt B. 4
Panel link Mandverpanel eller PC-verktyget Drive Composer anslutet till |8
mandverpanelen.
Ethernet tool link PC-verktyget Drive composer genom en FENA-xx-modul. 9
196.24  Full days since 1st | Antal hela dagar sedan bdrjan av 1980. -
Jan 1980 Den har parametern och 196.25 Time in minutes within 24 h
och 196.26 Time in ms within one minute gér det majligt att
stélla in datum och tid i frekvensomriktaren via parameter-
granssnittet fran ett faltbuss- eller tillampningsprogram. Detta
kan vara nédvandigt om faltbussprotokollet inte har stdd for
tidssynkronisering.
1...59999 Dagar sedan bérjan av 1980. 1=1
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196.25  Time in minutes Antal hela minuter sedan midnatt. Vardet 860 motsvarar till 0 min

within 24 h exempel kl. 14.20.

Se parameter 196.24 Full days since 1st Jan 1980.

1...1439 Minuter sedan midnatt. 1=
196.26  Time in ms within Antal millisekunder sedan den senaste minuten. 0 ms

one minute Se parameter 196.24 Full days since 1st Jan 1980.

0...59999 Antal millisekunder sedan den senaste minuten. 1=1
196.29  Time sync source | Tidskallans statusord. -

status Den hér parametern kan endast lasas.

Bit Namn Beskrivning

0 Time tick received 1 = klockpuls med hdgst prioritet har tagits emot: Klockpuls har
tagits emot fran kallan med hogst prioritet.

1 Aux Time tick 1 = klockpuls med nast hogst prioritet har tagits emot: Klockpuls

received har tagits emot fran kéllan med nast hdgst prioritet.

2 Tick interval is too 1 = Ja Klockpulsintervallet &r for langt (noggrannheten riskeras).

long

3 DDCS-styrning 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot fran
extern styrning.

4 Ledare/fdljare 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot via
ledaref/féljare-lanken.

5 Reserverad.

6 D2D 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot via drift
till drift-lanken.

7 FbusA 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot via
faltbussgranssnitt A.

8 FbusB 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot via
faltbussgranssnitt B.

9 EFB 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot via det
inbaddade faltbussgranssnittet.

10 Ethernet 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot via
Ethernet-porten pa styrenheten av BCU-typ.

11 Panel link 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot fran
manoverpanelen eller PC-verktyget Drive Composer anslutet till
mandverpanelen.

12 Ethernet tool link 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har tagits emot fran
PC-verktyget Drive composer via en FENA-xx-modul.

13 Parameter setting 1 = klockpuls har tagits emot: Klockpuls har stéllts in med
parametrarna796.24...196.26.

14 RTC 1 = anvand RTC-tid: Tid och datum har lasts fran
realtidsklockan.

15 Drive On-Time 1 = anvand tilltid for frekvensomriktaren: Tid och datum visar
frekvensomriktarens tilltid

0000h...FFFFh

Tidskallans statusord 1. 1=1
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196.61  User data logger Ger statusinformation om egen datalogg (se sidan 157). 0000b
status word
Bit Namn Beskrivning
0 | drift 1 = Den egna dataloggen ar i drift. Biten nollstélls nar fordrojningstiden
efter triggning har 16pt ut.
1 Triggad 1 = Den egna dataloggen &ar triggad. Biten nollstalls nar loggen startas om.
2 Data till- |1 = Den egna dataloggen innehaller data som kan lasas. Notera att biten
gangliga |inte nollstélls eftersom data sparas till minnesenheten.
3 Konfigure- |1 = Den egna dataloggen har konfigurerats. Notera att biten inte nollstalls
rat eftersom konfigurationen sparas till minnesenheten.
4...15 |Reserverad
0000b...1111b Egen datalogg statusord. 1=1
196.63  User data logger Triggar, eller valjer en kalla som triggar, den egna dataloggen. | Off
trigger
Off 0. 0
On 1. 1
Annan Kéallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
196.64  User data logger Startar, eller valjer en kalla som startar, den egna dataloggen. | Off
start
Off 0. 0
On 1. 1
Annan Kallval (se Termer och férkortningar pa sidan 41). -
196.65  Factory data logger | Valjer samplingsintervall for fabriksdataloggen (se sidan 156). | 500 us
time level
500 us 500 mikrosekunder. 500
2ms 2 millisekunder. 2000
10 ms 10 millisekunder. 10000
196.100 Change user pass | (Visas nér det egna laset &r 6ppet) 10000000
code For att andra den nuvarande sékerhetskoden, ange en ny
sakerhetskod i den har parametern samti 796.701 Confirm
user pass code. En varning ar aktiv tills den nya sakerhetsko-
den har bekraftats. For att avbryta andringen av sakerhetsko-
den, stdng anvandarlaset utan att bekrafta. For att stanga
laset, ange en ogiltig sékerhetskod i parameter 196.02 Pass
code, aktivera parameter 196.08 Control board boot eller bryt
och anslut spanningen.
Se aven avnitt Anvéndarlas (sidan 40).
10000000... Sakerhetskod -
99999999
196.101 Confirm user pass | (Visas nér det egna laset &r éppet)

code

Bekraftar den nya sakerhetskoden som angetts i 796.700
Change user pass code.

10000000...
99999999

Bekraftelse av den nya sakerhetskoden.
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196.102 User lock (Visas nér det egna laset ar éppet) 0000h
functionality Vljer vilka atgarder eller funktioner som ska férhindras av

anvandarlaset. Notera att &ndringarna borjar galla nar anvan-
darlaset ar stangt. Se parameter 196.02 Pass code.

Obs! Vi rekommenderar att alla atgarder och funktioner valjs
om inget annat kravs av tillampningen.

Bit Namn Information

0 Disable ABB 1 = ABB-atkomstnivaer (service, avanderad programmerare osv.
access levels se 196.03) inaktiverade

1 Freeze parameter |1 = Andring av parameterns lasstatus ar forhindrad, dvs.
lock state sakerhetskod 358 har ingen effekt

2 Disable file 1 = Inlasning av filer till frekvensomriktaren har férhindrats. Detta
download galler

 uppgraderingar av systemprogramvara

+ konfiguration av sakerhetsfunktionsmodul

» parameteraterstallning

* inlasning av ett adaptivt program

* inlasning och felsdkning av ett tilldmpningsprogram

+ andring av mandverpanelens startvy

« redigering av frekvensomriktartexter

« redigering av favoritparameterlistan pa manéverpanelen

+ konfigurationsinstaliningar som gjorts via manéverpanelen, till
exempel tid-/datumformat och aktivering/inaktivering av

klockvisning.
3 Disable FB write to |1 = Atkomst till parametrar pa inaktiverade atkomstnivaer fran
hidden faltbuss har forhindrats.
4...10 Reserverad
1" Avaktivera OEM- |1 = OEM-atkomstniva 1 inaktiverad
atkomstniva 1
12 Avaktivera OEM- |1 = OEM-atkomstniva 2 inaktiverad
atkomstniva 2
13 Avaktivera OEM- |1 = OEM-atkomstniva 3 inaktiverad
atkomstniva 3
14...15 |Reserverad
0000h...FFFFh Val av de atgarder som ska férhindras av anvandarlaset. -

206 I/O bus configuration Grundlaggande konfiguration av den distribuerade 1/0-bus-
sen.

Endast DxD-moduler: Den har parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till grundlaggande
konfiguration av den distribuerade 1/O-bussen. For information om parametrarna i den hér gruppen, se
ACS880 distributed I/0 bus supplement (3AXD50000126880 [engelska]).

207 I/O bus service | Distribuerad I/O-busservice. |

Endast DxD-moduler: Den har parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till distribuerad 1/0-bus-
service. Fér information om parametrarna i den hér gruppen, se ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880 [engelskal]).

208 I/O bus diagnostics | Diagnostiska réknare i den distribuerade 1/0O-bussen.

Endast DxD-moduler: Den har parametergruppen innehéaller parametrar som relaterar till diagnostikrédknare
av den distribuerade I/O-bussen. Foér information om parametrarna i den har gruppen, se ACS880 distributed
I/O bus supplement (3AXD50000126880 [engelskal]).
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Nr. Namn/véarde Beskrivning Def/FbEq16
209 I/0O bus fan Flaktidentifieringskorning i den distribuerade I/O-bussen.
identification

Endast DxD-moduler: Den har parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till flaktidentifiering pa
den distribuerade 1/0-bussen. For information om parametrarna i den har gruppen, se ACS880 distributed
I/O bus supplement (3AXD50000126880 [engelska]).
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Ytterligare parameterdata

Vad kapitlet innehaller

Detta kapitel listar arvarden och parametrar med vissa kompletterande uppgifter. For
parameterbeskrivningar, se kapitel Parametrar (sid. 41).

Termer och forkortningar

Term Definition

Arvérde Signal som har matts eller berdknats av matningsenheten. Vanligtvis kan den bara
overvakas och inte &ndras, men vissa raknarsignaler kan aterstallas genom att vardet
0 anges.

Analog src Parametern kan stéllas in till vardet for en annan parameter genom att du valjer Other

(annan) och valjer kallparametern i en lista.
Utover valet av Other (annan) kan parametern ge andra férvalda installningar.

Binary src Parameterns varde kan komma fran en specifik bit i ett annat parametervarde (Other)
(annan). Ibland kan vardet vara fast pa 0 (False) (falskt) eller 1 (True) (sant).

Utover valet av Other, False och True kan parametern ge andra forvalda installningar.

Data Dataparameter.

FbEQ32 32-bitars faltbussekvivalent: Skalning mellan det varde som visas pa panelen och det
heltal som anvands i faltbusskommunikation nar ett 32-bitarsvarde ar valt fér Gverforing
till ett externt system.

Motsvarande 16-bitars skalningar anges i kapitel Parametrar (sidan 417).

List Urvalslista.

Nr. Parameternummer.

PB Packade Booleska varden.
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Reellt 16-bitarsvarde 16-bitarsvarde (31 bitar + tecken)
= heIt;Isvérde = brakvarde
Typ Datatyp. Se Analog src, Binary src, List, PB, Reellt.
Faltbussadresser

For ytterligare information, se anvédndarhandledningen for faltbussadaptern.
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Parametergrupperna 101...107

Nr. ’Namn ‘ Typ ‘ Omrade Enhet FbEq32
101 Actual values

101.01 DC voltage Reellt 0,00...2000,00 \Y 100=1V
101.02 Line current Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
101.03  |Line current % Reellt 0,0...1000,0 % 10=1%
101.08  |Frequency Reellt 0,00...100,00 Hz 100 =1 Hz
101.09 |Grid voltage Reellt 0,00...2000,00 \Y 100=1V
101.12  |Power Reellt -30000,00...30000,00 kW 100 = 1 kW
101.13  |Power % Reellt -1000,0...1000,0 % 10=1%
101.22  |kWh supply Reellt -1000...1000 kWh 1=1kWh
101.23  |MWh supply Reellt -1000...1000 MWh 1=1MWh
101.24  |GWh supply Reellt -32768...32767 GWh 1=1GWh
101.31  |Ambient temperature Reellt -30000,0...30000,0 °C 10=1°C
101.61 Nominal supply voltage Reellt 0...2000 \% 1=1V
101.62 Nominal DC voltage Reellt 0...2000 \% 1=1V
101.63  |Nominal current Reellt 0...30000 A 1=1A
101.64 |Nominal power Reellt 0...30000 kW 1=1kW
101.70 Ambient temperature percent Reellt -200,00...200,00 % 100=1%
104 Warnings and faults

104.01 Tripping fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.02  |Active fault 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.03  |Active fault 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.04  |Active fault 4 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.05 |Active fault 5 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.06 |Active warning 1 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.07  |Active warning 2 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.08 |Active warning 3 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.09 |Active warning 4 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.10 |Active warning 5 Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.11 Latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.12  |2nd latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.13  |3rd latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.14  |4th latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.15  |5th latest fault Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.16 |Latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.17 |2nd latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.18 |3rd latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.19 |4th latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
104.20 |5th latest warning Data 0000h...FFFFh - 1=1
105 Diagnostics

105.01 |On-time counter Reellt 0...65535 d 1=1d
105.02  |Run-time counter Reellt 0...65535 d 1=1d
105.04 Fan on-time counter Reellt 0...65535 d 1=1d
105.11 Converter temperature % Reellt -40,0...160,0 % 10=1%
105.21 MCB closing time counter Reellt 0...4294967295 - 1=

106 Control and status words

106.01 Main control word PB 0000h...FFFFh - 1=1
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
106.03 |FBA A transparent control PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
word

106.04 FBA B transparent styrord PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
106.11 Main status word PB 0000h...FFFFh - 1=1
106.16  |Drive status word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
106.17 Drive status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
106.18 |Start inhibit status word PB 0000h...FFFFh - 1=1
106.25  |Drive inhibit status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
106.30 MSW bit 11 sel Binary src - - 1=1
106.31 MSW bit 12 sel Binary src - - 1=1
106.32 MSW bit 13 sel Binary src - - 1=1
106.33 MSW bit 15 sel Binary src - - 1=1
106.50 User status word 1 PB - - 1=1
106.60 |User status word 1 bit O sel PB - - 1=1
106.61 User status word 1 bit 1 sel PB - - 1=1
106.62 User status word 1 bit 2 sel PB - - 1=1
106.63  |User status word 1 bit 3 sel PB - - 1=1
106.64 User status word 1 bit 4 sel PB - - 1=1
106.65 User status word 1 bit 5 sel PB - - 1=1
106.66 |User status word 1 bit 6 sel PB - - 1=1
106.67 User status word 1 bit 7 sel PB - - 1=1
106.68 User status word 1 bit 8 sel PB - - 1=1
106.69 |User status word 1 bit 8 sel PB - - 1=1
106.70 User status word 1 bit 10 sel PB - - 1=1
106.71 User status word 1 bit 11 sel PB - - 1=1
106.72  |User status word 1 bit 12 sel PB - - 1=1
106.73 User status word 1 bit 13 sel PB - - 1=1
106.74 User status word 1 bit 14 sel PB - - 1=1
106.75 |User status word 1 bit 15 sel PB - - 1=1
107 System info

107.03 Drive rating id List 0...999 - 1=1
107.04 Firmware name List - - 1=1
107.05 Firmware version Data - - 1=1
107.06 Loading package name List - - 1=1
107.07 Loading package version Data - - 1=1
107.08 Bootloader version Data - - 1=1
107.11 Cpu usage Reellt 0...100 % 1=1%
107.13 PU logic version number Data - - 1=1
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Parametergrupperna 110...209

Nr. ’Namn ‘ Typ ‘ Omrade Enhet FbEq32
110 Standard DI, RO

110.01 DI status PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.02 DI delayed status PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.03 DI force selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.04 DI force data PB 0000h...FFFFh - 1=1
110.05 DI1 ON delay Reelit 0,0...3000,0 s 10=1s
110.06 DI1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.07 DI2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.08 DI2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.09 DI3 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.10 DI3 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.11 DI4 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.12 DI4 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.13 DI5 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.14 DI5 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.15 DI6 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.16 DI6 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.21 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
110.24 RO1 source Binary src - - 1=
110.25 RO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.26 RO1 OFF delay Reelit 0,0...3000,0 s 10=1s
110.27 RO2 source Binary src - - 1=
110.28 RO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.29 RO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.30 RO3 source Binary src - -

110.31 RO3 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.32 RO3 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
110.51 DI filter time Reellt 0,3...100,0 ms 10=1ms
110.99 RO/DIO control word PB 0000h...FFFFh - 1=1
111 Standard DIO, FI, FO

111.01 DIO status PB 0000h...FFFFh - 1=
111.02 DIO delayed status PB 0000h...FFFFh - 1=
111.05 DIO1 function List 0...2 - 1=
111.06 DIO1 output source Binary src - - 1=
111.07 DIO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
111.08 DIO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
111.09 DIO2 function List 0...2 - 1=
111.10 DIO2 output source Binary src - - 1=
111.11 DIO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
111.12 DIO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
111.38 Freqin 1 actual value Reellt 0...16000 Hz 1=1Hz
111.39 Freqin 1 scaled Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
111.42 Freqin 1 min Reellt 0...16000 Hz 1=1Hz
111.43 Freq in 1 max Reellt 0...16000 Hz 1=1Hz
111.44 Freqin 1 at scaled min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
111.45 Freq in 1 at scaled max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
111.81 DIO filter time Reellt 0,3...100,0 ms 10=1ms
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
112 Standard Al
112.03 Al supervision function List 0...2 - 1=1
112.04 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
112.11 Al1 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller | mA eller | 1000 =1 mA
-11,000...11,000 V Y
112.12 Al1 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
112.15 Al1 unit selection List 2...10 - 1=1
112.16 Al1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
112.17 Al1 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | mAeller | 1000=1V
-11,000...11,000 V \Y
112.18  |Al1 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | mAeller | 1000=1V
-11,000...11,000 V \%
112.19  |Al1 scaled at Al1 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
112.20 Al1 scaled at Al1 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
112.21 Al2 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller mA eller | 1000 =1 mA
-11,000...11,000 V \Y
112.22  |Al2 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
112.25 Al2 unit selection List 2...10 - 1=1
112.26 Al2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000 = 1s
112.27  |Al2 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | mA eller | 1000 = 1 mA
-11,000...11,000 V \%
112.28 Al2 max Reellt -22,000...22,000 mA eller mA eller | 1000 = 1 mA
-11,000...11,000 V \%
112.29 Al2 scaled at Al2 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
112.30 Al2 scaled at Al2 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
113 Standard AO
113.11 AO1 actual value Reellt 0,000...22,0000 mA 1000 =1 mA
113.12 AO1 source Analog src - - 1=1
113.16  |AO1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
113.17 AO1 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
113.18 AO1 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10 =1
113.19  |AO1 out at AO1 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
113.20 AO1 out at AO1 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
113.21 AO2 actual value Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
113.22 AO2 source Analog src - - 1=1
113.26 AO2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
113.27 AO2 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
113.28 AO2 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
113.29 AO2 out at AO2 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
113.30 AO2 out at AO2 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
113.91 AO1 data storage Reellt -327,68...327,67 - 100 =1
113.92 AQ2 data storage Reellt -327,68...327,67 - 100 =1
114 Extension I/0 module 1
114.01 Module 1 type List 0..4 - 1=1
114.02 Module 1 location Reellt 1...254 - 1=1
114.03 Module 1 status List 0...25 - 1=1
DIx (114.01 Module 1 type = FDIO-01)
114.05 Dl-status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
114.06 Dl delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
114.08 Dl filter time Reellt 0,8...100,0 ms 10=1ms
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
114.12 DI1 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
114.13 DI1 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
114.17 DI2 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
114.18 DI2 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
114.22 DI3 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
114.23 DI3 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
Gemensamma parametrar féor DIOx (114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FIO-11)
114.05 DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
114.06 DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (114.01Module 1 type = FIO-01 ellerFIO-11)
114.08 DIO filter time Reellt 0,8...100,0 ms 10=1ms
114.09 DIO1 configuration List 0...1 - 1=
114.11 DIO1 output source Binary src - - 1=
114.12 DIO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.13 DIO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.14 DIO2 configuration List 0...1 - 1=
114.16 DIO2 output source Binary src - - 1=
114.17 DIO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.18 DIO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
DIO3/DIO4 (114.01 Module 1 type = FIO-01)
114.19 DIO3 configuration List 0...1 - 1=
114.21 DIO3 output source Binary src - - 1=
114.22 DIO3 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.23 DIO3 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.24 DIO4 configuration List 0...1 - 1=
114.26 DIO4 output source Binary src - - 1=
114.27 DIO4 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.28 DIO4 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
RO1/R0O2 (114.01 Module 1 type = FIO-01 eller FDIO-01)
114.31 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
114.34 RO1 source Binary src - - 1=
114.35 RO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.36 RO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.37 RO2 source Binary src - - 1=
114.38 RO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
114.39 RO2 OFF delay Reelit 0,0...3000,0 s 10=1s
Gemensamma parametrar for Alx (114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01)
114.19 Al supervision function List 0...2 - 1=1
114.20 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
114.22 | Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
Al1/A12 (114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01)
114.26 Al1 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\% 1 enhet
114.27  |Al1 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.28 Al1 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\Y 1 enhet
114.29 Al1 HW switch pos List - - 1=1
114.30 Al1 unit selection List - - 1=1
114.31 Al1 filter gain List 0...7 - 1=1
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
114.32  |Al1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
114.33  |Al1 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA
\% eller V
114.34  |Al1 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA
\% eller V
114.35  |Al1 scaled at Al1 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.36 Al1 scaled at Al1 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.41 Al2 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\Y 1 enhet
114.42  |Al2 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.43  |AlI2 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\% 1 enhet
114.44 Al2 HW switch pos List - - 1=1
114.45 Al2 unit selection List - - 1=1
114.46  |Al2 filter gain List 0...7 - 1=1
114 .47 Al2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
114.48  |Al2 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA
\% eller V
114.49  |AI2 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA
\% eller V
114.50 |AlI2 scaled at Al2 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.51 Al2 scaled at Al2 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Al3 (114.01 Module 1 type = FIO-11)
114.56 Al3 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =1
\% enhet
114.57  |AlI3 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.58 Al3 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\Y 1 enhet
114.59 Al3 HW switch pos List - - 1=1
114.60 Al3 unit selection List - - 1=1
114.61 Al3 filter gain List 0...7 - 1=1
114.62  |AI3 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
114.63  |AI3 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA
\% eller V
114.64  |AI3 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA
\% eller V
114.65 |AlI3 scaled at AI3 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
114.66  |Al3 scaled at AI3 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Gemensamma parametrar fér AOx (114.01 Module 1 type = FIO-11 or FAIO-01)
114.71  |AO force selection | PB | 00000000h.. FFFFFFFFh | - 1=1
AO1 (114.01 Module 1 type = FIO-11 eller FAIO-01)
114.76 AO1 actual value Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
114.77 AO1 source Analog src - - 1=1
114.78 |AO1 force data Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
114.79  |AOf1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
114.80 AO1 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
114.81 AO1 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10 =1
114.82  |AO1 out at AO1 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
114.83 AO1 out at AO1 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
AO2 (114.01 Module 1 type = FAIO-01)
114.86 AO2 actual value ‘ Reellt 0,000...22,000 ‘ mA 1000 =1 mA
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
114.87 AO2 source Analog src - - 1=1
114.88 |AO2 force data Reellt 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
114.89 |AO2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
114.90 |AO2 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
114.91 AO2 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10 =1
114.92  |AO2 out at AO2 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
114.93 AO2 out at AO2 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
115 Extension 1/0 module 2
115.01 Module 2 type List 0..4 - 1=1
115.02 Module 2 location Reellt 1...254 - 1=1
115.03 Module 2 status List 0...25 - 1=1
Dix (115.01 Module 2 type = FDIO-01)
115.05 Dl-status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
115.06 DI delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
115.08 Dl filter time Reellt 0,8...100,0 ms 10=1ms
115.12 DI1 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
115.13 DI1 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
115.17 DI2 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
115.18 DI2 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
115.22 DI3 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
115.23 DI3 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
Gemensamma parametrar féor DIOx (115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FIO-11)
115.05 DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
115.06 DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (115.01Module 2 type = FIO-01 ellerFIO-11)
115.08 DIO filter time Reellt 0,8...100,0 ms 10=1ms
115.09 DIO1 configuration List 0...1 - 1=
115.11 DIO1 output source Binary src - - 1=
115.12 DIO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.13 DIO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.14 DIO2 configuration List 0...1 - 1=
115.16 DIO2 output source Binary src - - 1=
115.17 DIO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.18 DIO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
DIO3/DIO4 (115.01 Module 2 type = FIO-01)
115.19 DIO3 configuration List 0...1 - 1=
115.21 DIO3 output source Binary src - - 1=
115.22 DIO3 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.23 DIO3 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.24 DIO4 configuration List 0...1 - 1=
115.26 DI04 output source Binary src - - 1=
115.27 DIO4 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.28 DIO4 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
RO1/R0O2 (115.01 Module 2 type = FIO-01 eller FDIO-01)
115.31 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
115.34 RO1 source Binary src - - 1=
115.35 RO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.36 RO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.37 RO2 source Binary src - - 1=




142 Ytterligare parameterdata

Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
115.38 RO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
115.39 RO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
Gemensamma parametrar fér Alx (115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01)
115.19 Al supervision function List 0...2 - 1=1
115.20 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
115.22  |Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
Al1/AI2 (115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01)

115.26 Al1 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

\Y 1 enhet
115.27  |Al1 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.28 Al1 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

\% 1 enhet
115.29 Al1 HW switch pos List - - 1=1
115.30 Al1 unit selection List - - 1=1
115.31 Al1 filter gain List 0...7 - 1=1
115.32 Al1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
115.33 Al1 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA

\% eller V
115.34  |Al1 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA

\% eller V
115.35  |Al1 scaled at Al1 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.36 Al1 scaled at Al1 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.41 Al2 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

\Y 1 enhet
115.42  |Al2 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.43 Al2 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

\% 1 enhet
115.44 Al2 HW switch pos List - - 1=1
115.45 Al2 unit selection List - - 1=1
115.46 Al2 filter gain List 0...7 - 1=1
115.47 Al2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
115.48 Al2 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA

\% eller V
115.49  |AI2 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA

\% eller V
115.50 |AlI2 scaled at Al2 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.51 Al2 scaled at Al2 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1

Al3 (115.01 Module 2 type = FIO-11)

115.56 Al3 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

\% 1 enhet
115.57 Al3 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.58 Al3 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

\Y 1 enhet
115.59 Al3 HW switch pos List - - 1=1
115.60 Al3 unit selection List - - 1=1
115.61 Al3 filter gain List 0...7 - 1=1
115.62  |AI3 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
115.63 AI3 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA

\% eller V
115.64 AI3 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA

\% eller V
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115.65 |Al3 scaled at AI3 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
115.66  |Al3 scaled at Al3 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Gemensamma parametrar fér AOx (115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01)
115.71  |AO force selection | PB | 00000000h..FFFFFFFFh | - | 1=1
AO1 (115.01 Module 2 type = FIO-11 eller FAIO-01)
115.76 AO1 actual value Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
115.77 AO1 source Analog src - - 1=1
115.78 |AO1 force data Reellt 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
115.79  |AO1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
115.80 AO1 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
115.81 AO1 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10 =1
115.82  |AO1 out at AO1 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
115.83 AO1 out at AO1 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
AO2 (115.01 Module 2 type = FAIO-01)
115.86 AO2 actual value Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
115.87 AO2 source Analog src - - 1=1
115.88 |AO2 force data Reellt 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
115.89  |AO2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
115.90 AO2 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
115.91 AO2 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10 =1
115.92  |AO2 out at AO2 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
115.93 AO2 out at AO2 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
116 Extension 1/0 module 3
116.01 Module 3 type List 0..4 - 1=1
116.02 Module 3 location Reellt 1...254 - 1=1
116.03 Module 3 status List 0...25 - 1=1
Dix (116.01 Module 3 type = FDIO-01)
116.05 DI status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
116.06 DI delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
116.08 Dl filter time Reellt 0,8...100,0 ms 10=1ms
116.12 DI1 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
116.13 DI1 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
116.17 DI2 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
116.18 DI2 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
116.22 DI3 ON delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
116.23 DI3 OFF delay Reellt 0,00...3000,00 s 100=1s
Gemensamma parametrar fér DIOx (116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FIO-11)
116.05 DIO status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
116.06 DIO delayed status PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
DIO1/DIO2 (116.01Module 3 type = FIO-01 ellerFIO-11)
116.08 DIO filter time Reellt 0,8...100,0 ms 10=1ms
116.09 DIO1 configuration List 0...1 - 1=
116.11 DIO1 output source Binary src - - 1=
116.12 DIO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.13 DIO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.14 DIO2 configuration List 0...1 - 1=
116.16 DIO2 output source Binary src - - 1=
116.17 DIO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.18 DIO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
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DIO3/DIO4 (116.01 Module 3 type = FIO-01)
116.19 DIO3 configuration List 0..1 - 1=1
116.21 DIO3 output source Binary src - - 1=1
116.22 DIO3 ON delay Reellt 0,0...3000,0 10=1s
116.23 DIO3 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.24 DI04 configuration List 0..1 - 1=
116.26 DIO4 output source Binary src - - 1=
116.27 DIO4 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.28 DIO4 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 10=1s
RO1/R0O2 (116.01 Module 3 type = FIO-01 eller FDIO-01)
116.31 RO status PB 0000h...FFFFh - 1=
116.34 RO1 source Binary src - - 1=
116.35 RO1 ON delay Reellt 0,0...3000,0 10=1s
116.36 RO1 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.37 RO2 source Binary src - - 1=
116.38 RO2 ON delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
116.39 RO2 OFF delay Reellt 0,0...3000,0 s 10=1s
Gemensamma parametrar for Alx (116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01)
116.19 Al supervision function List 0...2 - 1=1
116.20 Al supervision selection PB 0000h...FFFFh - 1=1
116.22  |Al force sel PB 00000000h...FFFFFFFFh - 1=1
Al1/AI2 (116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01)
116.26 Al1 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\Y 1 enhet
116.27  |Al1 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.28  |Al1 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\% 1 enhet
116.29 Al1 HW switch pos List - - 1=1
116.30 Al1 unit selection List - - 1=1
116.31 Al1 filter gain List 0...7 - 1=1
116.32 Al1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
116.33  |Al1 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA
\% eller V
116.34  |Al1 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA
\% eller V
116.35  |Al1 scaled at Al1 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.36 Al1 scaled at Al1 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.41 Al2 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\Y 1 enhet
116.42  |Al2 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.43  |AlI2 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =
\% 1 enhet
116.44 Al2 HW switch pos List - - 1=1
116.45 Al2 unit selection List - - 1=1
116.46  |AI2 filter gain List 0...7 - 1=1
116.47 Al2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
116.48  |Al2 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 = 1 mA
\% eller V
116.49  |AI2 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA
\% eller V
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116.50 |Al2 scaled at Al2 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.51 Al2 scaled at Al2 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
Al3 (116.01 Module 3 type = FIO-11)

116.56  |Al3 actual value Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

Y 1 enhet
116.57 Al3 scaled value Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.58 Al3 force data Reellt -22,000...22,000 mA eller 1000 =

Vv 1 enhet
116.59 AlI3 HW switch pos List - - 1=1
116.60 Al3 unit selection List - - 1=1
116.61 Al3 filter gain List 0...7 - 1=1
116.62  |Al3 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
116.63 Al3 min Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA

\% eller V
116.64 Al3 max Reellt -22,000...22,000 mA eller | 1000 =1 mA

\% eller V
116.65 |AI3 scaled at AI3 min Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
116.66  |Al3 scaled at Al3 max Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1

Gemensamma parametrar for AOx (116.01 Module 3 type = FIO-11 or FAIO-01)
116.71  |AO force selection | PB | 00000000h..FFFFFFFFh | - [ 1=1
AO1 (116.01 Module 3 type = FIO-11 eller FAIO-01)
116.76 AO1 actual value Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
116.77 AO1 source Analog src - - 1=1
116.78 |AO1 force data Reellt 0,000...22,000 mA 1000 = 1 mA
116.79  |AOf1 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
116.80 |AO1 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
116.81 AO1 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10 =1
116.82 AO1 out at AO1 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
116.83 AO1 out at AO1 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
AO2 (116.01 Module 3 type = FAIO-01)

116.86 AO2 actual value Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
116.87 AO2 source Analog src - - 1=1
116.88 |AO2 force data Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
116.89 AQO2 filter time Reellt 0,000...30,000 s 1000=1s
116.90 |AO2 source min Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
116.91 AQO2 source max Reellt -32768,0...32767,0 - 10=1
116.92 AO2 out at AO2 src min Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
116.93 AO2 out at AO2 src max Reellt 0,000...22,000 mA 1000 =1 mA
119 Operation mode
119.11 Ext1/Ext2 sel Binary src - - 1=1
119.17 Local ctrl disable List 0...1 - 1=1
120 Start/stop
120.01 Ext1 commands List 0...16 - 1=
120.02  |Ext1 start trigger List 0...1 - 1=
120.03 Ext1in1 Binary src - - 1=
120.04 Ext1in2 Binary src - - 1=
120.06 |Ext2 commands List 0...16 - 1=
120.07  |Ext2 start trigger List 0...1 - 1=
120.08 Ext2 in1 Binary src - - 1=
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120.09 Ext2 in2 Binary src - - 1=1
120.12 Run enable 1 Binary src - - 1=1
120.19 Enable start signal Binary src - - 1=1
120.21 Delay for MCB DI3 Reellt 0,00...8,00 s 100=1s
supervision
120.23 Max DC charging time Reellt 0,00...10,00 s 100=1s
120.25 MCB closing level Reellt 20...100 % 1=1%
120.26  |Maximum dU/dt Reellt 0...200 Vis 1=1VI/s
120.27 Start delay Reellt 0,00...10,00 S 100=1s
120.28 MCB relay timing Reellt -6,00...6,00 S 100=1s
120.30 External charge enable List 0...1 - 1=
120.50 |Charging overload event sel List 0...2 - 1=
120.60 DC voltage external unscaled Reellt 0,00...65535,00 - 100 =1
120.61 External DC voltage scale Reellt -100,00...100,00 - 100 =1
121 Start/stop mode
121.04 Emergency stop mode List 0...2 - 1=1
121.05 Emergency stop source Binary src - - 1=1
131 Fault functions
131.01 External event 1 source Binary src - - 1=
131.02 External event 1 type List 0...3 - 1=
131.03 External event 2 source Binary src - - 1=
131.04 External event 2 type List 0...3 - 1=
131.05 External event 3 source Binary src - - 1=
131.06 External event 3 type List 0...3 - 1=
131.07 External event 4 source Binary src - - 1=
131.08 External event 4 type List 0...3 - 1=
131.09 External event 5 source Binary src - - 1=
131.10 External event 5 type List 0...3 - 1=
131.11 Fault reset selection Binary src - - 1=
131.12  |Autoreset selection PB 0000h...FFFFh - 1=
131.13  |User selectable fault PB 0000h...FFFFh - 1=
131.14  |Number of trials Reellt 0...5 - 1=
131.15 Total trials time Reellt 1,0...600,0 s 10=1s
131.16 Delay time Reellt 0,0...120,0 s 10=1s
131.28 Ext earth leakage signal Binary src - - 1=
source
131.29 Ext earth leakage action List 0...1 - 1=1
131.32  |Aux circuit breaker fault Binary src 1=1
source
131.33  |Cabinet temperature fault Binary src - - 1=1
source
131.34 |Cabinet temperature List 0...1 - 1=1
supervision
131.35  |Main fan fault function List 0...2 - 1=1
131.38 Fuse trip fault source Binary src - - 1=1
131.39 Brake chopper fault source | Binary src - - 1=1
131.40 Disable warning messages PB 0000h...FFFFh - 1=1
133 Generic timer & counter
133.01 Counter status PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.10 |On-time 1 act Reellt 0...4294967295 s 1=1
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133.11 On-time 1 limit Reellt 0...4294967295 s 1=1
133.12 |On-time 1 func PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.13 |On-time 1 src Binary src - - 1=1
133.14 On-time 1 warn sel List - - 1=1
133.20 |On-time 2 act Reellt 0...4294967295 s 1=1
133.21 On-time 2 limit Reellt 0...4294967295 s 1=1
133.22 |On-time 2 func PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.23 |On-time 2 src Binary src - - 1=1
133.24 On-time 2 warn sel List - - 1=1
133.30 Edge count 1 act Reellt 0...4294967295 - 1=1
133.31 Edge count 1 limit Reellt 0...4294967295 - 1=1
133.32  |Edge count 1 func PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.33  |Edge count 1 src Binary src - - 1=1
133.34 |Edge count 1 div Reellt 1...4294967295 - 1=1
133.35 |Edge count 1 warn sel List - - 1=1
133.40 Edge count 2 act Reellt 0...4294967295 - 1=1
133.41 Edge count 2 limit Reellt 0...4294967295 - 1=1
133.42 |Edge count 2 func PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.43 |Edge count 2 src Binary src - - 1=1
133.44 |Edge count 2 div Reellt 1...4294967295 - 1=1
133.45 |Edge count 2 warn sel List - - 1=1
133.50 |Value count 1 act Reellt -2147483008...2147483008 - 1=1
133.51 Value count 1 limit Reellt -2147483008...2147483008 - 1=1
133.52 Value count 1 func PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.53 |Value count 1 src Analog src - - 1=1
133.54 |Value count 1 div Reellt 0,001...2147483,000 - 1000 =1
133.55 |Value count 1 warn sel List - - 1=1
133.60 |Value count 2 act Reellt -2147483008...2147483008 - 1=1
133.61 Value count 2 limit Reellt -2147483008...2147483008 - 1=1
133.62 Value count 2 func PB 0000h...FFFFh - 1=1
133.63  |Value count 2 src Analog src - - 1=1
133.64 |Value count 2 div Reellt 0,001...2147483,000 - 1000 =1
133.65 |Value count 2 warn sel List - - 1=1
136 Load analyzer

136.01 PVL signal source Analog src - - 1=1
136.02 |PVL filter time Reellt 0,00...120,00 s 100=1s
136.06 |PVL signal source Analog src - - 1=1
136.07 |AL2 signal scaling Reellt 0,00...32767,00 - 100 =1
136.09 Reset loggers List 0...3 - 1=1
136.10 PVL peak value Reellt -32768,00...32767,00 - 100 =1
136.11 PVL peak date Data - - 1=1
136.12 PVL peak time Data - - 1=1
136.13  |PVL current at peak Reellt -32768,00...32767,00 A 100=1A
136.14 PVL DC voltage at peak Reellt 0,00...2000,00 \Y 100=1V
136.15 |PVL power at peak Reellt -32768,0...32767,0 kW 10=1kW
136.16 PVL reset date Data - - 1=1
136.17 PVL reset time Data - - 1=1
136.20 |AL1 below 10 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.21 AL1 10 to 20 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
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136.22 |AL1 20 to 30 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.23 |AL1301to 40 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.24 |AL140to 50 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.25 |AL1 50 to 60 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.26 |AL160to 70 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.27 |AL1701to 80 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.28 |AL1 801090 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.29 |AL1 over 90 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.40 |AL2 below 10 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.41 AL2 10 t0 20 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.42 |AL2 201to 30 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.43 |AL2 30to 40 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.44 |AL2401to 50 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.45 |AL2 50 to 60 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.46 |AL260to 70 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.47 |AL2 7010 80 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.48 |AL2 801090 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.49 |AL2 over 90 % Reellt 0,00...100,00 % 100=1%
136.50 |AL2 reset date Data - - 1=1
136.51 AL2 reset time Data - - 1=1
147 Data storage

147.01 Data storage 1 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.02 Data storage 2 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.03 Data storage 3 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.04 Data storage 4 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.05 Data storage 5 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.06 Data storage 6 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.07 Data storage 7 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.08 Data storage 8 real32 Reellt -32768,000...32767,000 - 1000 =1
147.11 Data storage 1 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.12 Data storage 2 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.13 |Data storage 3 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.14  |Data storage 4 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.15 Data storage 5 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.16  |Data storage 6 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.17 |Data storage 7 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.18 Data storage 8 int32 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
147.21 Data storage 1 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.22 Data storage 2 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.23 Data storage 3 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.24 Data storage 4 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.25 |Data storage 5 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.26 Data storage 6 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.27 Data storage 7 int16 Reellt -32768...32767 - 1=
147.28 |Data storage 8 int16 Reellt -32768...32767 - 1=

149 Panel port communication

149.01 Node ID number Reellt 1...32 - 1=
149.03 Baud rate List 1..5 - 1=
149.04 Communication loss time Reellt 0,3...3000,0 S 10=1s
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149.05 |Communication loss action List 0...1 - 1=1
149.06 Refresh settings List 0...1 - 1=1
150 FBA
150.01 FBA A enable List 0...3 - 1=1
150.02 FBA A comm loss func List 0...5 - 1=1
150.03 |FBA A comm loss t out Reellt 0,3...6553,5 s 10=1s
150.07 FBA A act1 type List 1...2 - 1=1
150.08 |FBA A act2 type List 1..2 - 1=1
150.10 FBA A act1 transparent Analog src - - 1=1
source
150.11 FBA A act2 transparent Analog src - - 1=1
source
150.12 FBA A debug mode List 0...2 - 1=
150.13  |FBA A control word Data 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
150.16  |FBA A status word Data 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
150.17 |FBA A actual value 1 Reellt |-2147483648...2147483647 - 1=
150.18 |FBA A actual value 2 Reellt |-2147483648...2147483647 - 1=
150.21 FBA A timelevel sel List 0...3 - 1=
150.31 FBA B enable List 0...3 - 1=
150.32 FBA B comm loss func List 0...5 - 1=
150.33 |FBA B comm loss timeout Reellt 0,3...6553,5 s 10=1s
150.07 FBA B act1 type List 1...2 - 1=
150.38 FBA B act2 type List 1..2 - 1=
150.40 FBA B act1 transparent Analog src - - 1=
source
150.41 FBA B act2 transparent Analog src - - 1=1
source
150.42 FBA B debug mode List 0...2 - 1=
150.43 |FBA B control word Data 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
150.46 |FBA B status word Data 00000000h...FFFFFFFFh - 1=
150.47 FBA B actual value 1 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
150.48 |FBA B actual value 2 Reellt -2147483648...2147483647 - 1=
150.51 FBA B timelevel sel List 0...3 - 1=
151 FBA A settings
151.01 FBA A type List - - 1=1
151.02 |FBA A Par2 Reellt 0...65535 - 1=1
151.26 |FBA A par26 Reellt 0...65535 - 1=
151.27 FBA A param uppdat List 0...1 - 1=
151.28 FBA A par tabell ver Data - - 1=
151.29 FBA A drive type code Reellt 0...65535 - 1=
151.30 FBA A mapping file ver Reellt 0...65535 - 1=
151.31 D2FBA A comm status List 0...6 - 1=
151.32 FBA A comm SW ver Data - - 1=
151.33 FBA A appl SW ver Data - - 1=
152 FBA A data in
152.01 FBA A data in1 List - - 1=1
152.12 |FBA Adatain12 List - - 1=1
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153 FBA A data out
153.01 FBA data out1 List - - 1=1
153.12 FBA data out12 List - - 1=1
154 FBA B settings
154.01 FBA B type List - - 1=1
154.02 FBA B Par2 Reellt 0...65535 - 1=1
154.26 FBA B Par26 Reellt 0...65535 - 1=
154.27 FBA B par refresh List 0..1 - 1=
154.28 FBA B par table ver Data - - 1=
154.29 FBA B drive type code Reellt 0...65535 - 1=
154.30 FBA B mapping file ver Reellt 0...65535 - 1=
154.32 FBA B comm SW ver Data - - 1=
154.33 FBA B appl SW ver Data - - 1=
155 FBA B data in
155.01 FBA B data in1 List - - 1=1
155.12 |FBA B datain12 List - - 1=1
156 FBA B data out
156.01 FBA B data out1 List - - 1=1
156.12 FBA B data out12 List - - 1=1
160 DDCS communication
160.41 Extension adapter com port List - - -
160.51 DDCS controller comm port List - - -
160.52 DDCS controller node Reellt 1...254 - -
address
160.55 DDCS controller HW List 0...1 - -
connection
160.57 DDCS controller link control Reellt 1...15 - -
160.58 DDCS controller comm loss Reellt 0...60000 ms -
time
160.59 DDCS controller comm loss List 0...5 - -
action
160.64 Mailbox dataset selection List 0...1 - -
161 DDCS transmit
161.51 Data set 11 data 1 selection List - - -
161.52 Data set 11 data 2 selection List - - -
161.53 Data set 11 data 3 selection List - - -
161.54 Data set 13 data 1 selection List - - -
161.55 Data set 13 data 2 selection List - - -
161.56 Data set 13 data 3 selection List - - -
161.57 Data set 15 data 1 selection List - - -
161.58 |Data set 15 data 2 selection List - - -
161.59 Data set 15 data 3 selection List - - -
161.60 Data set 17 data 1 selection List - - -
161.61 Data set 17 data 2 selection List - - -
161.62 Data set 17 data 3 selection List - - -
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
161.63 |Data set 19 data 1 selection List - - -
161.64 Data set 19 data 2 selection List - - -
161.65 Data set 19 data 3 selection List - - -
161.66 |Data set 21 data 1 selection List - - -
161.67 Data set 21 data 2 selection List - - -
161.68 Data set 21 data 3 selection List - - -
161.69 Data set 23 data 1 selection List - - -
161.70 Data set 23 data 2 selection List - - -
161.71 Data set 23 data 3 selection List - - -
161.72 Data set 25 data 1 selection List - - -
161.73 Data set 25 data 2 selection List - - -
161.74 Data set 25 data 3 selection List - - -
161.101 |Data set 11 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.102 |Data set 11 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.103 |Data set 11 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.104 |Data set 13 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.105 |Data set 13 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.106 |Data set 13 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.107 |Data set 15 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.108 |Data set 15 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.109 |Data set 15 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.110 |Data set 17 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.111 |Data set 17 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.112 |Data set 17 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.113 |Data set 19 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.114 |Data set 19 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.115 |Data set 19 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.116 |Data set 21 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.117 |Data set 21 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.118 |Data set 21 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.119 |Data set 23 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.120 |Data set 23 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.121 |Data set 23 data 3 value Reellt 0...65535 - -
161.122 |Data set 25 data 1 value Reellt 0...65535 - -
161.123 |Data set 25 data 2 value Reellt 0...65535 - -
161.124 |Data set 25 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162 DDCS receive

162.51 Data set 10 data 1 selection List - - -
162.52 |Data set 10 data 2 selection List - - -
162.53 Data set 10 data 3 selection List - - -
162.54 Data set 12 data 1 selection List - - -
162.55 |Data set 12 data 2 selection List - - -
162.56 Data set 12 data 3 selection List - - -
162.57 Data set 14 data 1 selection List - - -
162.58 |Data set 14 data 2 selection List - - -
162.59 Data set 14 data 3 selection List - - -
162.60 Data set 16 data 1 selection List - - -
162.61 Data set 16 data 2 selection List - - -
162.62 Data set 16 data 3 selection List - - -
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
162.63 |Data set 18 data 1 selection List - - -
162.64 Data set 18 data 2 selection List - - -
162.65 Data set 18 data 3 selection List - - -
162.66 |Data set 20 data 1 selection List - - -
162.67 Data set 20 data 2 selection List - - -
162.68 Data set 20 data 3 selection List - - -
162.69 Data set 22 data 1 selection List - - -
162.70 Data set 22 data 2 selection List - - -
162.71 Data set 22 data 3 selection List - - -
162.72 Data set 24 data 1 selection List - - -
162.73 Data set 24 data 2 selection List - - -
162.74 Data set 24 data 3 selection List - - -
162.101 |Data set 10 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.102 |Data set 10 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.103 |Data set 10 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.104 |Data set 12 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.105 |Data set 12 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.106 |Data set 12 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.107 |Data set 14 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.108 |Data set 14 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.109 |Data set 14 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.110 |Data set 16 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.111 |Data set 16 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.112 |Data set 16 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.113 |Data set 18 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.114 |Data set 18 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.115 |Data set 18 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.116 |Data set 20 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.117 |Data set 20 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.118 |Data set 20 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.119 |Data set 22 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.120 |Data set 22 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.121 |Data set 22 data 3 value Reellt 0...65535 - -
162.122 |Data set 24 data 1 value Reellt 0...65535 - -
162.123 |Data set 24 data 2 value Reellt 0...65535 - -
162.124 |Data set 24 data 3 value Reellt 0...65535 - -

190 Additional actual values

190.06  |Main voltage U1-V1 Reellt 0,00...2000,00 \% 100=1V
190.07 Main voltage V1-W1 Reellt 0,00...2000,00 \Y, 100=1V
190.08 Main voltage W1-U1 Reellt 0,00...2000,00 \% 100=1V
190.40 Phase current U1 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
190.41 Phase current V1 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
190.42 |Phase current W1 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
190.70 |DC current 1 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
190.71 DC current 1 peak Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
190.72 |DC current 1 fast Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
190.73 |DC voltage 1 fast Reellt 0,00...2000,00 \% 100=1V
190.74  |Main voltage 1 fast Reellt 0,00...2000,00 \ 100=1V
190.75 |LSU status word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=
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Nr. Namn Typ Omrade Enhet FbEq32
192 Additional actual values 2
192.06 |Main voltage U2-V2 Reellt 0,00...2000,00 \Y 100=1V
192.07 Main voltage V2-W2 Reellt 0,00...2000,00 \% 100=1V
192.08 Main voltage W2-U2 Reellt 0,00...2000,00 \Y 100=1V
19240 |Phase current U2 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
192.41 Phase current V2 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
192.42 Phase current W2 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
192.70 |DC current 2 Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
192.71 DC current 2 peak Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
192.72 DC current 2 fast Reellt 0,00...30000,00 A 100=1A
192.73 |DC voltage 2 fast Reellt 0,00...2000,00 \Y 100=1V
192.74 Main voltage 2 fast Reellt 0,00...2000,00 \% 100=1V
192.75 |LSU status word 2 PB 0000h...FFFFh - 1=1
195 HW configuration
195.01 Supply voltage List 0...6 - 1=1
195.04 Control board supply List 0...2 - 1=1
195.13 Reduced run mode List 0...65535 - 1=1
195.14  |Connected modules PB 0000h...FFFFh - 1=1
195.20 |HW options word 1 PB 0000h...FFFFh - 1=1
195.30 Parallel type list filter List 0...3 - 1=1
195.31 Parallel connection rating id List - - 1=1
195.40 DC voltage source List 1..4 - 1=1
196 System
196.01 Language List - - 1=1
196.02 Pass code Data 0...99999999 - 1=1
196.03 |Access levels active PB 0000h...FFFFh - 1=1
196.06 |Parameter restore List - - 1=1
196.07 Parameter save manually List 0...1 - 1=1
196.08 |Control board boot Reellt 0...1 - 1=1
196.20 |Time sync primary source List 0...9 - 1=1
196.24 Full days since 1st Jan 1980 Reellt 1...59999 - 1=1
196.25 Time in minutes within 24 h Reellt 0...1439 - 1=1
196.26  |Time in ms within one minute |  Reellt 0...59999 - 1=1
196.29 |Time sync source status PB 0000h...FFFFh - 1=1
196.61 User data logger status word PB 0000h...FFFFh - 1=1
196.63 User data logger trigger Binary src - - -
196.64 User data logger start Binary src - - -
196.65 Factory data logger time level List - - 1=1
(Parametrarna 196.100...196.102 visas bara om de aktiverats av parameter 196.02)
196.100 |Change user pass code Data 10000000...99999999 - 1=1
196.101 |Confirm user pass code Data 10000000...99999999 - 1=1
196.102 |User lock functionality PB 0000h...FFFFh - 1=1
206 1/0 bus configuration
Den har parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till grundlaggande konfiguration av den
distribuerade 1/0-bussen. For information om parametrarna i den har gruppen, se ACS880 distributed I/O bus
supplement (3AXD50000126880 [engelska]).
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Nr. ‘Namn | Typ Omrade Enhet FbEq32

207 1/0 bus service

Den har parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till distribuerad 1/0-busservice. For
information om parametrarna i den har gruppen, se ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880 [engelska]).

208 1/0 bus diagnostics

Den har parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till diagnostikréaknare av den distribuerade
I/O-bussen. For information om parametrarna i den har gruppen, se ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880 [engelskal).

209 1/0 bus fan identification

Den héar parametergruppen innehaller parametrar som relaterar till flaktidentifiering pa den distribuerade 1/0-
bussen. For information om parametrarna i den har gruppen, se ACS880 distributed I/O bus supplement
(3AXD50000126880 [engelskal).
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Felsokning

Vad kapitlet innehaller

Kapitlet listar alla varnings- och felmeddelanden inklusive méjlig orsak och korrigerande
atgarder. Orsakerna till de flesta varningar och fel kan identifieras och korrigeras med
informationen i detta kapitel. Kontakta annars ABB.

Varningar och fel listas nedan i separata tabeller. Varje tabell sorteras efter varnings-/felkod.

Sakerhet

heten. Las Safety instructions for ACS880 multidrive cabinets and modules

(3AUA0000102301 [engelska]) for luftkylda moduler och Safety instructions for
ACS880 liquid-cooled multidrive cabinets and modules (3AXD50000048633 [engelska])
for luftkylda moduler.

2 VARNING! Endast kvalificerade elektriker far utféra service pa diodmatningsen-
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Indikeringar

Varningar och fel

Varningar och fel indikerar onormailt tillstdnd. Koderna och namnen fér aktiva varningar
och fel visas pa mandéverpanelen samt i PC-verktyget Drive Composer. Endast koderna for
varningar och fel ar tillgangliga via faltbuss.

Varningar behdver inte aterstallas. De slutar visas nar orsaken till varningen atgardas. Nar
felorsaken har korrigerats kan det aktiva felet aterstallas fran mandverpanelen eller PC-
verktyget Drive composer. Mandverpanelen kan vara i lokalt styrningslage eller fjarrstyr-
ningslage. Nar felet har atgardats kan diodmatningsenheten startas igen. Fel kan aven
aterstallas fran en extern kalla, vald av parameter 131.11 Fault reset selection.

Varnings- och felmeddelanden kan riktas till en reldutgang eller en digital ingang/utgang
genom att valja Varning, Fault eller Fault (-1) i parametern for val av kalla. Se avsnitt
* Programmerbara digitala in- och utgangar (sidan 22)

* Programmerbara reldutgangar (sidan 22) och
* Programmerbara reldutgangar (sidan 22).

Redigerbara meddelanden

For vissa varningar och fel kan meddelandetexten redigeras och instruktioner och kontakt-
information laggas till. Redigera dessa meddelanden genom att valja Meny — Install-
ningar — Redigera texter pa mandverpanelen.

Historik och analys av varningar/fel

Handelseloggar

Diodmatningsenheten har tva handelseloggar som kan dppnas fran huvudmenyn pa mané-
verpanelen. Loggarna kan aven dppnas (och aterstallas) med hjalp PC-verkyget Drive Com-
poser.

En av loggarna innehaller fel och felaterstallningar. | den andra loggen finns varningar och
handelser, samt rensningsposter. Badda loggarna innehaller de 64 senaste handelserna.
Alla indikeringar sparas i handelseloggen med en tidsstdmpel och annan information.

Hjalpkoder

Vissa handelser genererar en hjalpkod som ofta hjalper till att hitta det exakta problemet.
Hjalpkoden visas pa mandverpanelen tillsammans med meddelandet. Den lagras aven i
handelselogginformationen. | PC-verktyget Drive Composer visas hjalpkoden (i forekom-
mande fall) i handelselistan.

Fabriksdatalogg

Diodmatningsenheten har en datalogg som samplar férvalda varden i intervall om 500
mikrosekunder (forval, se parameter 196.65 Factory data logger time level). Cirka 700
samplingar som registrerats omedelbart fére och efter ett fel sparas som férval i diodmat-
ningsenhetens minnesenhet. Feldata for de fem senaste felen ar tillgangliga i handel-
seloggen nar den visas i PC-verktyget Drive Composer. (Feldata ar inte tillgangliga via
mandverpanelen.)

For DxD-moduler &@r de varden som registrerats i fabrikdataloggen 706.01 Main control
word, 106.11 Main status word, 110.01 DI status, 106.16 Drive status word 1 och 101.01
DC voltage. Fér DxT-moduler ar de varden som registrerats i fabrikdataloggen 790.74
Main voltage 1 fast, 190.73 DC voltage 1 fast, 190.72 DC current 1 fast, 106.11 Main sta-
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tus word, 190.75 LSU status word 1, 106.01 Main control word, 110.01 DI status. Parame-
tervalen kan inte andras av anvandaren.

Andra dataloggar

Anvandardatalogg

En anvandardefinierad datalogg kan konfigureras med PC-verktyget Drive Composer.
Med den har funktionen kan upp till atta parametrar samplas med valbara intervall. Utl6s-
ningsvillkoren och langden for évervakningsperioden kan aven definieras av anvandaren
inom gransen pa cirka 8 000 samplingar. Utdéver PC-verktyget visas status for loggen av
parametern 196.61 User data logger status word. Triggkallorna bestams med parameter
196.63 User data logger trigger och 196.64 User data logger start). Konfigurationen, status
och insamlade data sparas i minnesenheten fér senare analys.

PSL2-datalogg

BCU-styrenheten innehaller en datalogg som samlar in data fran diodmatningsmodulerna
for att underlatta felsékning och analys. Data lagras pa SD-minneskortet som sitter i BCU-
styrenheten och kan analyseras av ABB.

Parameterar som innehaller varnings-/felinformation

Koderna for aktiva varningar och fel (maximalt fem var) och fem tidigare varningar och fel
lagras i parametrarna i grupp 704 Warnings and faults (sidan 45).




158 Felsbkning

Varningsmeddelanden
Kod Varning Orsak Atgard
(hex)

AE14 | Excess temperature Matningsmodulens kylflans-
temperatur ar for hdg pa grund
av exempelvis moduléverbe-
lastning eller flaktfel. (Styrpro-
grammet genererar forst en
varning och sedan ett fel.)

Kontrollera modulens luftcirkulation och
flakt.

Kontrollera omgivningstemp. Om tempe-
raturen Overstiger 40 °C, kontrollera att
laststrdmmen inte dverstiger nedstamp-
lad kapacitet. Se motsvarande Beskriv-
ning av hardvara.

Kontrollera att det inte finns damm och
smuts inuti skapet och pa matningsmo-
dulens kylflansar. Rengér vid behov.

Kontrollera anslutningarna och status for
termobrytare inuti matningsmodulerna.

Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ). Y YY anger via vilken BCU-sty-
renhetskanal som felet togs emot. ZZ
anger platsen (1: U-fas, 2: V-fas, 3: W-
fas, 4: INT-kort, 5: Bromschopper,

6: Luftinlopp (sensor ansluten till INT-kort
X10), 7: Flakt i PCB-fack, 8: du/dt-filter
eller termobrytare (XT) (sensor ansluten
till INT-kort X7), 9: Sensor ansluten till
INT-kort X6,

OFA: Omgivningstemperatur).

AE15 | Excess temperature Hog temperaturskillnad mellan
difference halvledarna i olika faser.

Kontrollera kablarna.
Kontrollera kraftmodulernas kylning.

Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ). XXX anger differenskallan

(0: Enstaka modul, differens mellan
fasernas IGBT-moduler, 1: parallellan-
slutna moduler, differens min-max mel-
lan alla modulers IGBT-moduler). Med
parallellanslutna moduler anger Y YY
via vilken BCU-styrenhetskanal som
felet togs emot. ZZ anger fasen (0: enkel
modul, 1: U-fas [parallellanslutning],

2: W-fas [parallellanslutning], 3: W-fas
[parallellanslutning]).

AE17 | PU communication Kommunikationsfel har regist-
rerats mellan styrenheten och
kraftmodulen.

Kontrollera anslutningarna mellan styren-
heten och kraftmodulen.

Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ). Med parallellanslutna moduler
anger Y YY den paverkade BCU-styren-
hetskanalen (0: broadcast). ZZ anger fel-
kallan (8: Overforingsfel i PSL-lanken [se
XXX], 9: Sandarens FIFO-varningsgrans
ar nadd). XXX anger 6verféringsfelets
riktning och en detaljerad varningsdkod
(0: Rx-/kommunikationsfel, 1: Tx-/Reed-
Solomon-symbolfel, 2: Tx-/ingen synkro-
nisering-fel, 3: Tx-/Reed-Solomon-kodar-
fel, 4: Tx-/Manchester-kodfel).
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Kod Varning Orsak Atgird
(hex)
AE19 |Measurement circuit Problem med intern tempera- | Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
temperature turmatning. YYZZ). Y YY anger genom BCU-styren-
hetskanalen det fel som togs emot (0 00
med en ZCU-styrenhet). ZZ anger plat-
sen (1: U-fas IGBT, 2: V-fas IGBT, 3: W-
fasIGBT, 4: Kraftmodulens INT-kort,
5: Bromschopper, 6: Luftinlopp, 7: Strém-
forsorjningskort, 8: du/dt-filter, FAh: luft
in-temp).
AE1A | PU board powerfail Stromforsorjningsfel i kraftmo- | Kontakta ABB.
dulen.
AE1B | PU communication Kommunikationsfel har regist- | Kontrollera anslutningarna mellan styren-
internal rerats mellan styrenheten och | heten och kraftmodulen.
kraftmodulen.
AE1C | Measurement circuit Problem med kraftmodulens Kontakta ABB.
ADC matkrets (analog till digital
omriktare)
AE1D | Matkrets DFF Problem med kraftmodulens Kontakta ABB.
strom- eller spanningsmatning.
AE1E |PU state feedback Tillstandsaterkopplingen fran Kontakta ABB.
utgangsfaserna matchar inte
styrsignalerna.
AE21 Flash erase speed Flashminnet (i minnesenhe- Undvik att forcera lagring av parametrar
exceeded ten) har raderats for ofta och med parameter 196.07 eller att skriva
riskerat minnets livslangd. parametrar cykliskt (till exempel trigga
loggar via parametrar).
Kontrollera hjalpkoden (format XXYY
Z2777). X anger kallan fér varningen (1:
overvakning av generell radering av flas-
hminnet). ZZZ anger det fundersektor-
nummer for flashminnet som genererade
varningen.
AE24 | Voltage category Matningsspanningsomradet Definiera matningsspanningsomradet
unselected har inte definierats. (parameter 195.01 Supply voltage).
AE25 |FBA A parameter Diodmatningsenheten har inte | Kontrollera PLC-programmeringen.
conflict de funktioner som begérs av | Kontrollera instéliningarna i parameter-
PLC, eller begard funktion & | grypperna 150 FBA och 151 FBA A set-
inte aktiverad. tings.
AE26 |FBA B parameter Diodmatningsenheten har inte | Kontrollera PLC-programmeringen.
conflict de funktioner som begars av | Kontrollera instéllningarna i parameter-
PLC, eller begard funktion &r | grypperna 150 FBA och 154 FBA B set-
inte aktiverad. tings.
AE27 | Al parametrization Bygelinstallningen for Kontrollera hjalpkoden. Koden identifierar

strom/spanning for en analog
ingang motsvarar inte parame-
terinstallningarna.

den analoga ingangen vars installningar
ar i konflikt.

Andra hardvaruinstéliningen (pa styren-
heten) eller parametern 112.15/112.25.

Obs! Omstart av styrkortet (antingen
genom att stdnga av och sla pa strém-
men eller via parametern 796.08 Control
board boot) kravs for att validera and-
ringar i hardvaruinstaliningarna.
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Kod Varning Orsak Atgird
(hex)
AE2E | Extension Al Hardvarans strém-/span- Kontrollera hjalpkoden (format
parameterization ningsinstallining fér en analog | XXYY 00ZZ). XX anger numret for I/O-
ingang (pa en 1/O-modul) mot- | modulen (01: parametergrupp 774 Exten-
svarar inte parameterinstall- sion I/O module 1, 02: 115 Extension I/O
ningarna. module 2, 03: 116 Extension I/O
module 3). YY anger den analoga
ingangen fér modulen.
Exempel: | fall av I/O-modul 1, analog
ingang Al1 (hjalpkod 0000 0101) visas
hardvaruinstallningen for strém/spanning
pa modulen av parameter 174.29. Mot-
svarande parameterinstallning ar 774.30.
Justera hardvaruinstallningen pa modu-
len eller parametern for att 16sa konflikten.
Obs! Omstart av styrkortet (antingen
genom att stdnga av och sla pa strom-
men eller via parametern 796.08 Control
board boot) kravs for att validera and-
ringar i hardvaruinstallningarna.
AE2F | Extension I/O I/O-modultyperna och -plat- Kontrollera hjalpkoden. Koden indikerar
configuration failure serna som angivits av parame- | vilken I/O-modul som paverkas.
trarna matchar inte den Kontrollera typ- och platsinstallningar for
detekterade konfigurationen. modulerna (parametrarna 1714.01,
114.02, 115.01, 115.02, 116.01
och116.02).
Kontrollera att modulerna &r korrekt
installerade.
AE30 |FB A communication | Cyklisk kommunikation har Kontrollera status for faltbusskommuni-
Programmerbar varning: | avbrutits mellan diodmatnings- | kation. Se anvandardokumentationen till
150.02 FBA A comm loss | enhet och faltbussadapter A faltbussgranssnittet.
func eller mellan PLC och faltbussa- | kontrollera instéliningara i parameter-
dapter A. grupperna 150 FBA, 151 FBA A settings,
152 FBA A data in och 153 FBA A data
out.
Kontrollera kabelanslutningar.
Kontrollera om faltbussadministratren ar
i stand att kommunicera.
AE31 | FB B communication | Cyklisk kommunikation har Kontrollera status for faltbusskommuni-
Programmerbar varning: | avbrutits mellan diodmatnings- | kation. Se anvandardokumentationen till
150.32 FBA B comm loss | enhet och faltbussadapter B faltbussgranssnittet.
func eller mellan PLC och faltbussa- | kontrollera installningarna i parameter-
dapter B. grupperna 150 FBA, 154 FBA B settings,
155 FBA B data in och 156 FBA B data
out.
Kontrollera kabelanslutningar.
Kontrollera om faltbussadministratéren ar
i stand att kommunicera.
AE3E | Panel loss Manéverpanelen (eller PC- Kontrollera PC-verktyget eller mandver-

Programmerbar varning:
149.05 Communication
loss action

verktyget) har slutat kommuni-
cera.

panelens anslutning.

Kontrollera manéverpanelens kontakt-
don.

Kontrollera monteringsplattformen om
den anvands.

Koppla bort och koppla in manéverpane-
len igen.
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Kod Varning Orsak Atgird
(hex)
AE40 | Output relay warning | Varning som genererats av en | Kontrollera hdndelseloggen fér hjalpkod.
AE41 | Supply unit starts flankraknare. Kontrollera kallan fér varningen som mot-
warning Programmerbara varningar: svarar koden:
- 133.35 Edge count 1 warn sel 2: 133.33 Edge count 1 src
AE42 | Power ups warning 133.45 Edge count 2 warn sel 3: 133.43 Edge count 2 src.
AE43 | Main contactor
warning
AE44 | DC charge warning
AE45 |On-time 1 Varning som genererats av Kontrollera kallan fér varningen (parame-
(Redigerbar drifttidstidur 1. ter 133.13 On-time 1 src).
meddelandetext)
Programmerbar varning:
133.14 On-time 1 warn
sel
AE46 |On-time 2 Varning som genererats av Kontrollera kallan fér varningen (parame-
(Redigerbar drifttidstidur 2. ter 133.23 On-time 2 src).
meddelandetext)
Programmerbar varning:
133.24 On-time 2 warn
sel
AE47 | Edge counter 1 Varning som genererats av Kontrollera kallan fér varningen (parame-
(Redigerbar flankraknare 1. ter 133.33 Edge count 1 src).
meddelandetext)
Programmerbar varning:
133.35 Edge count 1
warn sel
AE48 |Edge counter 2 Varning som genererats av Kontrollera kallan fér varningen (parame-
(Redigerbar flankréknare 2. ter 133.43 Edge count 2 src).
meddelandetext)
Programmerbar varning:
133.45 Edge count 2
warn sel
AE49 | Value counter 1 Varning som genererats av var- | Kontrollera kallan for varningen (parame-
(Redigerbar deraknare 1. ter 133.53 Value count 1 src).
meddelandetext)
Programmerbar varning:
133.55 Value count 1
warn sel
AE4A | Value counter 2 Varning som genererats av var- | Kontrollera kallan fér varningen (parame-
(Redigerbar deraknare 2. ter 133.63 Value count 2 src).
meddelandetext)
Programmerbar varning:
133.65 Value count 2
warn sel
AE4B |Device clean warning | Varning som genererats av ett | Kontrollera handelseloggen for hjalpkod.
AE4C | DC capacitor warning | drifttidstidur. Kontrollera kéllan fér varningen som mot-
AE4D | Cabinet fan warning Programmerbara varningar: svarar koden:
133.14 On-time 1 warn sel 0: 133.13 On-time 1 src
AE4E | Cooling fan warning 133.24 On-time 2 warn sel 1: 133.23 On-time 2 src
AE4F | Additional cooling fan 10: 105.04 Fan on-time counter.
warning
AE51 | External warning 1 Fel i extern enhet 1. Kontrollera den externa enheten.

Programmerbar varning:

131.01 External event 1
source
131.02 External event 1

type

Kontrollera instéllningen av parameter
131.01 External event 1 source.
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AE52 | External warning 2 Fel i extern enhet 2. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 131.03 External event 2 source.
Programmerbar varning:

131.03 External event 2
source

131.04 External event 2
type

AE53 | External warning 3 Fel i extern enhet 3. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 131.05 External event 3 source.
Programmerbar varning:

131.05 External event 3
source

131.06 External event 3
type

AE54 | External warning 4 Fel i extern enhet 4. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 131.07 External event 4 source.
Programmerbar varning:

131.07 External event 4
source

131.08 External event 4
type

AES5 | External warning 5 Fel i extern enhet 5. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéliningen av parameter
meddelandetext) 131.09 External event 5 source.
Programmerbar varning:

131.09 External event 5
source

131.10 External event 5
type

AE57 | Autoreset Ett fel haller pa att aterstéllas | Informativ varning. Se installningarna i

automatiskt. parametergrupp 731 Fault functions.

AE58 | Emergency stop (off2) | Diodmatningsenheten har tagit | Kontrollera att det ar sakert att fortsatta

emot ett nédstoppskommando | driften.
(off2). Aterstall nddstoppknappen till normalt

AE59 | Emergency stop Diodmatningsenheten har tagit |lage.

(off1 or off3) emot ett nédstoppskommando | siarta om diodmatningsenheten.
(off1 eller off3). Om nédstoppet var oavsiktligt, kontrollera
kallan till stoppsignalen (t.ex. 121.05
Emergency stop source eller styrord som
tagits emot fran ett externt styrsystem).

AE5A | Enable start signal Ingen signal for startfrigivning | Kontrollera installningen for (och kéllan
missing har tagits emot. som valts av) parameter 7120.19 Enable
(Redigerbar start signal.
meddelandetext)

AE5B | Run enable missing Ingen driftfrigivningssignal mot- | Kontrollera instaliningen av parameter

tagen. 120.12 Run enable 1. Aktivera signal
eller kontrollera anslutning av vald kélla.

AE5C | External power signal | 195.04 Control board supply ar | Kontrollera den externa 24 V DC-strom-

missing

satt till External 24 V men
ingen spanning ar ansluten till
XPOW-anslutningen pa styren-
heten.

forsdrjningen till styrenheten eller &ndra
parameterinstalliningen 795.04Control
board supply.
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AESF

Temperature warning

Matningsmodultemperaturen
ar for hdg pa grund av exem-
pelvis moduldverbelastning
eller flaktfel. (Styrprogrammet
genererar forst en varning och
sedan ett fel.)

Kontrollera modulens luftcirkulation och
flakt.

Kontrollera omgivningstemp. Om tempe-
raturen Overstiger 40 °C, kontrollera att
laststrdommen inte Overstiger nedstamp-
lad kapacitet. Se motsvarande Beskriv-
ning av hardvara.

Kontrollera att det inte finns damm och
smuts inuti skapet och pa matningsmo-
dulens kylflansar. Rengor vid behov.
Kontrollera anslutningar och status for
termobrytare inuti skapet.

AEGO

Control board
temperature

Styrenhetstemperaturen ar for
hog.

Kontrollera hjalpkoden. Se atgarder
nedan for varje kod.

(ingen)

Temperaturen ar éver var-
ningsgransen

Kontrollera miljéforhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.
Kontrollera om det finns damm pa kylflan-
sen.

Termistorn ar defekt

Kontakta ABB for byte av styrenheten.

AE61

Overvoltage

Kortvarig éverspanning i nat.

Kontrollera natspanningen avseende
moéjliga transienter.

Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellan-
slutna diodmatningsenheten, 16: den
andra parallellanslutna diodmatningsehe-
ten).

AEG2

Undervoltage

Natspanningen ar inte tillracklig
pa grund av saknad fas i mat-
ningsanslutningen, utldst sak-
ring eller internt fel i
likriktarbrygga.

Kontrollera matningsspanning och nat-
sakringar.

Kontrollera att parametern 795.07 Supply
voltage ar installd fér den matningsspan-
ning som anvands.

Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellan-
slutna diodmatningsenheten, 16: den
andra parallellanslutna diodmatningsehe-
ten).

AEG7

Al supervision
Programmerbar varning:
112.03 Al supervision
function

En analog signal ar utanfor
granserna som angetts for den
analoga ingangen.

Kontrollera handelseloggen for hjalpkod
(format XYY). X anger placeringen av
ingangen (0: Al pa styrenhet, 1: I/O-utbygg-
nadsmodul 1, osv.), YT anger ingadngen och
grénsen (01: Al1 under min, 02: Al1 éver
max, 03: Al2 under min, 04: Al2 éver max.).
Kontrollera signalniva vid den analoga
ingangen.

Kontrollera kablarna som ar anslutna till
ingangen.

Kontrollera min- och maxgranser for
ingangen i parametergrupp 772 Stan-
dard Al, 114 Extension I/O module 1, 115
Extension I/0O module 2 eller 116 Exten-
sion I/O module 3.

AEG8

Emergency stop
warning

Nodstoppsvarningen ar aktive-
rad.

Kontrollera att det ar sakert att fortsatta
driften.
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AEB9 | Synchronization Synkroniseringen till matande | Kontrollera mgjlig natasymmetri.
nat har misslyckats. Kontrollera hjélpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellan-
slutna diodmatningsenheten, 16: den
andra parallellanslutna diodmatningsehe-
ten).
AEGA | Current asymmetry Positiv och negativ strém i en | En tyristor tdnds inte. Kontrollera tyristor-
fas skiljer sig at. granssnittskorten. Kontrollera hjalpko-
den for att identifiera lindningen
(15: 6-puls diodmatningsenhet eller den
forsta lindningen for 12-puls diodmat-
ningsenheten, 16: den andra lindningen i
12-puls diodmatningsenheten).
AE6B | Input phase lost Saknad fas i matningsanslut- | Kontrollera matningsspanning och nat-
ning, utldst sakring eller internt | sékringar.
fel i likriktarbrygga.
AE6C | Semiconductor Diodtemperaturen ar for hog pa | Kontrollera miljéférhallandena.
temperature grund av exempelvis moduld- | Kontrollera luftcirkulation och flakt.
verbelastning eller flaktfel. ) . N
Kontrollera om det finns damm pa kylflan-
(Styrprogrammet genererar
forst en varning och sedan ett sen.
fel.) Jamfér motoreffekten med diodmatnings-
enheteffekten.
Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellan-
slutna diodmatningsenheten, 16: den
andra parallellanslutna diodmatningsehe-
ten).
AEG6D | DDCS controllercomm | DDCS-kommunikationen Kontrollera styrenhetens status. Se sty-
loss (fiberoptik) mellan matningsen- | renhetens dokumentation.
Programmerbar varning: | heten och den externa styren- | Kontrollera installningarna fér parameter-
160.59 DDCS f:ontrol/er heten har forlorats. grupp 160 DDCS communication.
comm loss action
Kontrollera kabelanslutningar. Byt ut
kablarna vid behov.
AE73 |Fan Kylflakten har fastnat eller Kontrollera instéllningen av parameter

kopplats ur.

195.20 HW options word 1, bit 13.

Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
flakten. Kod 0 avser huvudflékt 1. Ovriga
koder (format XYZ): X anger statuskoden
(1: ID-kérning, 2: normal). Y anger index
for den vaxelriktarenhet som ar ansluten
till BCU (0...n eller 0...C, alltid O for ZCU-
styrenheter). Z anger index for flakten
(1: Huvudflakt 1, 2: Huvudflakt 2,

3: Huvudflakt 3, 4: Hjalpflakt 1, 5: Hjalp-
flakt 2, 6: Hjalpflakt 3, 7: Filterflakt 1,

8: Filterflakt 2, 9: Filterflakt 3).
Kontrollera flaktens funktion och anslut-
ning.

Byt ut flakten om den ar defeki.
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AE74 | Current diff 12 pulse Strdmmen i DC-mellanleden i | Kontrollera DC-sakringarna i DxT-modu-
12-puls diodmatningsenheten |lerna.
skiljer sig for mycket (27 % av | Kontrollera att det inte finns nagra I6sa
mérkstrommen som forval). anslutningar i DC-mellanleden.

Kontrollera att lindningarnas induktans ar
lika.
Kontakta ABB om gransen behdver éndras.

AE75 |SD card Fel kopplat till SD-kortet som Kontrollera hjélpkoden. Se atgarder
anvands for att lagra data. nedan for varje kod.

Inget SD-kort Satt i ett kompatibelt, skrivbart SD-kort i
2| SD card write-protected BCU-styrenhetens SD CARD-fack.
SD-koftet kan inte lasas

AE76 |PCB space cooling Temperaturskillnaden mellan Kontrollera kylflakten inuti PCB-utrym-
omgivningstemperaturen och | met.
m"odulens PCB-utrymme ar for | ped parallellkopplade moduler, kontroll-
hog. era hjalpkoden (format XXXY YYZZ). Y

YY anger via vilkken BCU-styrenhetskanal
som felet togs emot.

AE79 | Power fail saving Spara vid matningsbortfall Kontrollera matningsspanningen.
begars for ofta. Pa grund av
det begransade spara-interval-
let I6ser vissa begaranden inte
ut spara-funktionen och mat-
ningsbortfallsdata kan forloras.

Det kan orsakas av DC-span-
ningsoscillation.

AE85 | Charging count Det har skett for manga upp- | Tva forsok under fem minuter ar tillatna
laddningsforsok for DC-lanken. | for att forhindra att laddningskretsen

Overhettas.

AE87 | Ext earth leakage Externt jordfel har l6sts ut av Kontrollera kéllan till det externa jordfelet.
en ingang som valts med para- | Normalt ar bara en enhet tillaten i ett nat.
meter 131.28 Ext earth leakage | Kontrollera AC-sakringarna.
signal source. Kontrollera om det forekommer Iack-

strém.

Kontrollera matningskablarna.
Kontrollera kraftmodulerna.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring ar ansluten pa matningskabeln.

Om inget jordfel hittas, kontakta ABB.

AE88 | Parameter map For mycket data i parameter- | Se Drive customizer PC tool user’s

configuration karttabellen som skapats i PC- | manual (3AUA0000104167 [engelskal]).
verktyget Drive customizer.

AE89 | Mapped parameter Parametervardet ar éverskri- Kontrollera parameterskalningen och for-

value cut det, till exempel med den skal- | matet i parameterkarttabellen. Se Drive
ning som angetts i customizer PC tool user’s manual
parameterkarttabellen (som (3AUA0000104167 [engelskal).
skapats i PC-verktyget Drive
customizer).
AE8A | User lock is open Anvandarlaset ar 6ppet, dvs. Stang anvandarlaset genom att ange ett

anvandarlasets konfigurations-
parametrar 196.100...196.102
visas.

ogiltig I16senord i parameter 7196.02 Pass
code. Se avsnitt Anvéndarlas (sidan 40).
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AE8B | User pass code not Ett nytt I6seord har angetts i Bekrafta det nya I0senordet genom att

confirmed parameter 7196.700 men har ange samma lésenord i 196.101. For att
inte bekraftats i 196.7017. avbryta, stdng anvandarlaset utan att

bekrafta det nya I6senordet. Se avsnittet
Anvéndarlas (sidan 40).

AE8C | Control unit battery Batteriet i styrenheten ar lagt. | Byt ut batteriet till styrenheten.
Den har varningen kan undertryckas med
hjalp av parameter 7131.40.

BEO2 | MCB maintenance Huvudbrytaren har mandvre-

notice

rats fér manga ganger och
maste underhallas enligt
underhallsplanen.

Underhall huvudstrémbrytaren.
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2E00

Overcurrent

For hoég vaxelriktarlast eller
kortslutning.

Kontrollera matningsspanningen.

Kontrollera att ingen utrustning for effekt-
faktorkompensering eller transientfiltre-
ring &r ansluten i matningskabeln.

Kontrollera motorlast och accelerationstider.

Kontrollera krafthalvledarna och (IGBT-
modulerna) och stromgivarna.

Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ)). Med parallellanslutna moduler
anger Y YY via vilken BCU-styrenhetska-
nal som felet togs emot. ZZ anger vilken
fas som utléste felet (0: Ingen detaljerad
information tillganglig 1: U-fas, 2: V-fas,
4: W-fas, 3/5/6/7: flera faser).

2E05

BU current difference

Fasstromskillnad mellan paral-
lellmoduler,

Kontrollera vaxelriktarsakringarna.
Kontrollera vaxelriktaren/-riktarna.
Kontrollera vaxelriktaren/-riktarna.
Stang av alla kretskort.

Om problemet kvarstar, kontakta ABB

Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ)). XXX anger kallan till det forsta
felet (se YYY). YYY anger genom vilken
BCU-styrenhetkanal felet togs emot

(0: Kanal 1, 1: Kanal 2, 2: Kanal 3,

4: Kanal 4, 8: Kanal 5, ..., 400: Kanal 12,
andra: kombinationer av ovanstaende).
ZZ anger fasen (1: U, 2: 'V, 3: W).

2E08 | Ext earth leakage Externt jordfel har 16sts ut av Se AES87 Ext earth leakage (sidan165).
en ingang som valts med para-
meter 131.28 Ext earth lea-
kage signal source.
2EQ09 | DC short circuit Kortslutning i DC-mellanledet. | Kontrollera DC-mellanledet.
Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellanslutna
diodmatningsenheten, 16: den andra paral-
lellanslutna diodmatningseheten).
2EOA | Current asymmetry Positiv och negativ strém i en | En tyristor tdnds inte. Kontrollera tyristor-
fas skiljer sig at. granssnittskorten. Kontrollera hjalpko-
den for att identifiera lindningen
(15: 6-puls diodmatningsenhet eller den
forsta lindningen fér 12-puls diodmat-
ningsenheten, 16: den andra lindningen i
12-puls diodmatningsenheten).
2EOB | Current diff 12 pulse Strommen i DC-mellanleden i | Kontrollera DC-sékringarna i DxT-modu-

12-puls diodmatningsenheten
skiljer sig for mycket (40 % av
markstrommen som forval).

lerna.

Kontrollera att det inte finns nagra I6sa
anslutningar i DC-mellanleden.

Kontrollera att lindningarnas induktans ar
lika.

Kontakta ABB om grénsen behdver andras.
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3E04 | DC link overvoltage For hog spanning i DC-mellan- | Kontrollera att parametern 795.01 Supply
ledet voltage ar installd fér den matningsspan-
ning som anvands.
Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellanslutna
diodmatningsenheten, 16: den andra paral-
lellanslutna diodmatningseheten).
3E05 |DC link undervoltage |Mellanledsspanningen ar for Kontrollera matning och natsakringar.
lag pa grund av saknad natfas, | Kontrollera att parametern 195.01 Supply
utlést sakring eller internt fel i | voltage ar installd enligt den matnings-
likriktarbrygga. spanning som anvands.
3E06 |BU DC link difference | Skillnad i DC-spanningar mel- | Kontrollera DC-sakringarna.
lan parallellanslutna matnings- | Kontrollera anslutningen till DC-mellanle-
moduler. det.
Om felet kvarstar, kontakta ABB.
Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ)). XXX anger kallan till det forsta
felet (se YYY). YYY anger genom vilken
BCU-styrenhetkanal felet togs emot
(0: Kanal 1, 1: Kanal 2, 2: Kanal 3,
4: Kanal 4, 8: Kanal 5, ..., 400: Kanal 12).
3E07 |BU voltage difference | Skillnad i natspanningar mellan | Kontrollera kabelanslutningar.
galrallellanslutna matningsmo- | Kontrollera matning och natsakringar.
uler.
3E08 |LSU charging Spanningen i DC-mellanledet | Kontrollera matning och natsakringar.
ar inte tillrackligt hog efter upp- | Kontrollera handelseloggen for hjalpkod.
laddning. Hjalpkoden identifierar handelsen ( se
nedan). Kontrollera installningsparame-
trarna for extern uppladdning
120.23...120.50.
Kontrollera anslutningen fran relatut-
gangen till uppladdningskontaktorn.
Kontrollera att matkretsen for DC-span-
ning fungerar som den ska.

1 | Spanningsdkningen ar inte Kontrollera parameter 120.26 Maximum

acceptabel. du/dt.

2 | DC-spéanningsokningen &r inte | Kontrollera matningsanslutningen.

acceptabel. Kontrollera parametrarna 195.01 Supply
voltage och 120.25 MCB closing level.

4 | Uppladdningstiden ar for hdg. | Kontrollera matningsanslutningarna,
spanningen for kraftmatmatningsnatet
och PSL2-lankkabeln.

5| Nar uppladdningskontaktorn Kontrollera matningsanslutningen. Mat-

har slutits steg inte spanningen | ningsenheten maste vara externt matad
over 10 % fran markspan- for att mata spanningen.
ningen pa 0,2 sekunder (kan
stallas in pa servicenivan).
8 | Parameter 120.28 MCB relay | Kontrollera parameter 120.28 MCB relay
timing ar for hogt installd. DC- | timing.
spanningen sjunker fér mycket.
3E09 | Charging count Det har skett for manga upp- | Tva forsdk under fem minuter ar tillatna
laddningsfoérsok for DC-lanken. | for att forhindra att laddningskretsen
overhettas.
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3EOA |LSU charging busbar | DC-spanningens 6kning i Kontrollera anslutningarna fér DC-kon-
fault 10 ms &r inte acceptabel under | densatorerna i kraftmodulerna och para-
laddning. Nivan ar under var- | metrarna 720.25 MCB closing level och
det som stéllts in i parameter 120.26 Maximum dU/dt.
120.26 Maximum dU/df men
DC-spanningen har inte natt
den niva som stallts in i para-
meter 120.25 MCB closing
level.
3EOF | Synchronization Synkroniseringen till matande | Kontrollera méjlig natverksasymmetri.
nat har misslyckats. Kontrollera hjalpkoden fér att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellanslutna
diodmatningsenheten, 16: den andra paral-
lellanslutna diodmatningseheten).
Om problemet kvarstar, kontakta ABB
4E03 | Excess temperature Matningsmodulens kylflans- Se AE14 Excess temperature (sidan
temperatur ar for hdg pa grund | 158).
av exempelvis moduléverbe-
lastning, flaktfel eller kylflans-
sensor. (Styrprogrammet
genererar forst en varning och
sedan ett fel.)
4E04 | Excess temperature Hog temperaturskillnad mellan | Se AE15 Excess temperature difference
difference halvledarna i olika faser. Mang- | (sidan 7158).
den tillgangliga temperaturer
beror pa byggstorleken.
4E06 | Cabinet temperature En matningsenhet ansluten till | Kontrollera parameter 131.34 Cabinet
fault matningsenhetens digitala temperature supervision.
ingang eller DI1 har 16st ut for | kontrollera skaptemperaturkallan.
ett fel. Ingangen valjs med Bvt skanflakt
parameter 131.33 Cabinet tem- yt skapfiakten.
perature fault source. Kontrollera ingangsflaktarna och
For hog temperatur i samlings- |n'g';an'gsanslutn|nger'1..
Skenorna/sékringarna pé grund Satt tillbaka modulflakten.
av fel i skapflakten.
For hég temperatur i reakto-
rerna inuti diodmatningsenhe-
ten pa grund av fasbortfall.
For hég temperatur i diodmat-
ningsmodulens kylflans pa
grund av fel i modulflakten.
(Styrprogrammet genererar forst
en varning och sedan ett fel.)
4E07 | Control board Hog temperatur pa styrkort. Kontrollera att skapet far ordentlig kylning.

temperature
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4E08

Semiconductor
temperature

Halvledartemperaturen ar for
hég.

Kontrollera miljéforhallandena.
Kontrollera luftcirkulation och flakt.

Kontrollera om det finns damm pa kyl-
flansen.

Jamfér motoreffekten med diodmatnings-
enheteffekten.

Kontrollera hjalpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den férsta parallellanslutna
diodmatningsenheten, 16: den andra paral-
lellanslutna diodmatningseheten).

4EOQA

PCB space cooling

Temperaturskillnaden mellan
omgivningstemperaturen och
modulens PCB-utrymme ar for
hog.

Se AE76 PCB space cooling (sidan 165).

5E00

Fan

Kylflakten har fastnat eller
kopplats ur.

Se AE73 Fan (sidan 164).

5E03

XSTO circuit open

Kretsen som ar ansluten till
XSTO:IN1 och/eller XSTO:IN2
ar dppen.

Kontrollera XSTO-kretsens anslutningar.

Se avsnitt Férvalt I/O-kretsschema fér
DxD-moduler (ZCU) pa sidan 31 och Fér-
valt I/O-kretsschema fér Dx T-moduler
(BCU) pa sidan 33.

Hjalpkoden innehaller platsinformation.
Vid konvertering till ett 32-bitars binart tal
anger bitarna i koden foljande:

31...28: Numret pa den defekta modulen
(0...11 decimal), 1111: STO_ACT status
for styrenheten och modulerna i konflikt,
27: STO_ACT status for moduler,

26: STO_ACT status for styrenheten,
25: STO1 for styrenheten, 24: STO2 for
styrenheten, 23...12: STO1 f6r modu-
lerna 12...1 (bitarna for icke-befintliga
moduler satts till 1), 11...0: STO2 for
modulerna 12...1 (bitarna for icke-befint-
liga moduler satts till 1)

For mer information, se lamplig hardvaru-
handledning.

5E04

PU logic error

Kraftmodulens minne har ren-
sats.

Sla ifrdn och sla till spanningen till mat-
ningsenheten. Om styrenheten matas
externt, starta aven om styrenheten (med
parameter 196.08 Control board boot)
eller stdng av och satt pa strommen. Om
felet kvarstar, kontakta ABB.
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5E05

Power unit lost

Hardvaran i matningsenheten
stammer inte 6verens med
informationen i minnesenhe-
ten. Detta kan intraffa efter
mjukvaruuppdatering eller byte
av minnesenhet.

Sla ifran och sla till spanningen till mat-
ningsenheten.

Kontrollera hjalpkoden. Hjalpkodkatego-
rierna ar foljande:

1 = PU- och CU-data &r inte samma.
Méark-ID har andrats.

2 = Mark-ID for parallellanslutning har
andrats.

3 = PU-typerna ar inte desammaii alla
kraftmoduler.

4 = Mark-ID for parallellanslutning ar
aktivt en singelmodulkonfiguration.

5 = Det gar inte att implementera valda
markdata med nuvarande PU-enheter.

6 = Mark-ID for PU ar 0.

7 = Lasning av mark-ID eller PU-typ
misslyckades i PU-anslutningen.

8 = PU stbtds inte (ogiltigt mark-ID).

Med parallellanslutningsfel (BCU-styren-
het) ar formatet for hjalpkoden 0X0Y. Y
indikerar hjalpkodkategorin, X indikerar
den forsta defekta PU-kanalen i hexade-
cimalt format (1...C). (Med ZCU-styren-
heter kan "X” kan vara 1 eller 2 men detta
ar irrelevant for felet.)

5E06

Main contactor fault

Styrprogrammet far inte kvit-
tens fran huvudkontaktorn via
digital ingang trots att styrpro-
grammet har slutit kontaktor-
mandverkretsen med
relautgangen.
Huvudkontaktorn/huvudbryta-
ren fungerar inte som den ska
eller anslutningen ar dalig.

Kontrollera huvudkontaktorns/huvudbry-
tarens manoverkrets.

Kontrollera status for andra brytare som
ar anslutna till kontaktormandverkretsen.
Se leveransspecifika kretsscheman.

Kontrollera huvudkontaktorns driftspan-
ningsniva (ska vara 230 V).

Kontrollera anslutningarna for digital
ingang DI3.

5E07

PU communication

Det satt som styrenheten
matas pa motsvarar inte para-
meterinstalliningen.

Kontrollera installningen fér 195.04 Con-
trol board supply.

Kommunikationsfel har regist-
rerats mellan styrenheten och
kraftmodulen.

Kontrollera anslutningarna mellan styren-
heten och kraftmodulen.

Kontrollera hjalpkoden (format XXXY
YYZZ)). Med parallellanslutna moduler
anger Y YY den paverkade BCU-styren-
hetskanalen (0: broadcast). ZZ anger felkal-
lan (1: Givarsidan [lankfel], 2: Givarsidan
[ingen kommunikation], 3: Mottagarsidan
[lankfel], 4: Mottagarsidan [ingen kommu-
nikation], 5: FIFO-fel for givare [se XXX],
6: Modulen [xINT-kort] hittades inte,

7: BAMU-kortet hittades inte). XXX anger
FIFO-felkoden for sandaren (1: Internt fel
[felaktig samtalsparameter], 2: Internt fel
[konfigurationen stéds inte],

3: Sandbufferten full).

5E08

Power unit lost

Anslutningen mellan styren-
heten och kraftmodulen har fal-
lit bort.

Kontrollera anslutningarna mellan styren-
heten och kraftmodulen.
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5E09 | PU communication Internt kommunikationsfel. Kontakta ABB.

internal
5EOA | Measurement circuit Fel i matningskrets. Kontakta ABB och uppge hjalpkoden.
ADC
5EO0B | PU board powerfail Stromforsorjningsfel i kraftmo- | Kontrollera hjalpkoden (format
dulen. Z7ZY YYXX). YY'Y anger den paverkade
modulen (0...C). XX anger den berorda
energikallan (1: Stromférsérjning 1,
2: Stromfdrsorjning 2, 3: bada kallorna).
5E0C | Measurement circuit Fel i matningskrets. Kontakta ABB och uppge hjalpkoden.
DFF
5EOD | PU communication Versionskontrollen kan inte Om antalet anslutna kraftmoduler ar kor-
configuration hitta matchande FPGA-logik rekt (parameter 195.31 Parallel connec-
for kraftmodulen eller antal tion rating id), ska kraftmodulens FPGA-
anslutna kraftmoduler som logik uppdateras.
skiljier sig fran de specifice- Sla ifran och sla till spanningen till mat-
rade. ningsenheten. Om styrenheten matas
externt, starta aven om styrenheten (med
parameter 196.08 Control board boot)
eller stédng av och satt pa strommen.
Om felet kvarstar, kontakta ABB.

S5EOE | Reduced run Det antal matningsmoduler Kontrollera att vardet i 195.13 Reduced
som har detekterats stammer | run mode motsvarar det faktiska antalet
inte 6verens med vardet for matningsmoduler. Kontrollera att det fak-
parameter 195.13 Reduced run | tiska antalet moduler matas fran DC-mel-
mode eller vardet for parame- | lanledet och &r anslutna med
ter 195.13 Reduced run mode | fiberoptikkablar till BCU-styrenheten.
indikerar en konfiguration som | om alla moduler i matningsenheten &r
inte ar mjlig eller tiliganglig. | tiigangliga (underhalisarbete har slutforts
S? avsnitt Reducerad drift t.ex.), kontrollera att parameter 195.13 &r
(sidan 38). satt till 0 (funktionen for reducerad drift &r

inaktiverad).

5EOF | PU state feedback Tillstandsaterkopplingen fran Kontakta ABB och uppge hjalpkoden.
utgangsfaserna matchar inte
styrsignalerna.

5E10 | Charging feedback Signalen om uppladdningsater- | Kontrollera aterkopplingssignalen som
koppling saknas. kommer fran uppladdningssystemet.

5E11 Unknown PU fault Oidentifierat logikfel i kraftmo- | Kontrollera logikens och den inbyggda
dul. programvarans kompabilitet.

Kontakta ABB.
5E13 | Auxiliary circuit Fel pa hjalpspanningsbrytare | Som forval ar aterkopplingen ansluten till
breaker fault har 16sts ut av en ingang som | DI4.
valts med parameter 1371.32
Aux circuit breaker fault
source.
5E14 | Measurement circuit Problem med intern tempera- | Se AE19 Measurement circuit tempera-
temperature turmatning. ture (sidan 159).
5E17 | Running fault of 12 DxT-modulerna som ar Kontrollera att den andra brytaren ar
pulse anslutna till andra lindningar i | ordentligt sluten.
12-pulstransformatorn harinte | kontrollera sakringarna.
startats eller ar inte i drift.

5E1A | Fuse trip Signal om sakringsutldsning Kontrollera kallan for felet (parameter
har tagits emot. 131.38 Fuse trip fault source).

5E1B | Brake chopper Signal om bromschopperfel har | Kontrollera kallan for felet (parameter
tagits emot. 131.39 Brake chopper fault source).
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6E00 | FPGA version Systemprogramvaran och Starta om styrenheten (med parameter
incompatible FPGA-filversionen i styren- 196.08 Control board boot) eller stdng av
heten ar inkompatibla. och satt pa strdmmen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
Uppdatering av effektenhetlogi- | Férsok igen.
ken misslyckades.
6E01 FBA A mapping file Lasfel for mappningsfil for falt- | Kontakta ABB
bussadapter A.
6E02 | FBA B mapping file Lasfel for mappningsfil for falt- | Kontakta ABB.
bussadapter B.
6E03 | Task overload Internt fel. Starta om styrenheten (med parameter
Obs! Detta fel kan inte aterstal- | 796.08 Control board boot) eller stdng av
las. och sétt pa strémmen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
6E04 | Stack overflow Internt fel. Starta om styrenheten (med parameter
Obs! Detta fel kan inte aterstal- | 796.08 Control board boot) eller stang av
las. och satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
6E05 | Internal file load Fillasningsfel. Starta om styrenheten (med parameter
Obs! Detta fel kan inte aterstal- | 796.08 Control board boot) eller stang av
las. och satt pa strommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
6E06 | Internal record load Fel i intern registerbelastning. | Kontakta ABB
6EQ07 | Application loading Tillampningsfil inkompatibel Kontakta ABB
eller skadad.
Obs! Detta fel kan inte aterstal-
las.
6E08 | Memory unit detached |Minnesenheten har tagits av Stang av strommen till styrenheten och
nar styrenheten har spannings- | installera om minnesenheten.
satts. Om minnesenheten inte togs bort nar
felet intraffade, kontrollera att minnesen-
heten ar korrekt isatt i anslutningen och
att monteringsskruven &r atdragen. Starta
om styrenheten (med parameter 796.08
Control board boot) eller stdng av och
satt pa strommen. Om felet kvarstar, kon-
takta ABB.
6E09 | Internal SSW fault Internt fel. Starta om styrenheten (med parameter
196.08 Control board boot) eller stang av
och satt pa strdommen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
6EOA | User set fault Inlasning av eget makro miss- | Kontrollera att det egna makrot finns.
lyckades pa grund av att Ladda om.
* angivet makro inte finns
» den egna anvandarparame-
teruppsattningen inte ar
kompatibelt med styrpro-
grammet
* matingsenheten har stangts
av under pagaende laddning
6EOB | Kernel overload Fel i operativsystem. Starta om styrenheten (med parameter

Obs! Detta fel kan inte aterstal-
las.

196.08 Control board boot) eller stdng av
och satt pa strdmmen. Om felet kvarstar,
kontakta ABB.
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6EQC | Parameter system Ett fel intraffade nar parame- Forsok att tvinga lagring med parameter
tern skulle I&sas eller sparas. | 196.07 Parameter save manually. FOrsok
igen.
6EOD | FBA A parameter Diodmatningsenheten har inte | Kontrollera PLC-programmeringen.
conflict de funktioner som beggrs av. | Kontrollera installningarna i parameter-
PLC, eller begard funktion & | grypperna 750 FBA och 151 FBA A set-
inte aktiverad. tings.
6EOE | FBA B parameter Diodmatningsenheten har inte | Kontrollera PLC-programmeringen.
conflict de funktioner som begars av | Kontrollera instaliningarna i parameter-
PLC, eller begéard funktion ar grupperna 150 FBA och 154 FBA B set-
inte aktiverad. tings.
6E15 | Text data overflow Internt fel. Aterstall felet. Kontakta ABB om felet
kvarstar.
6E16 | Text 32-bit table Internt fel. Aterstall felet. Kontakta ABB om felet
overflow kvarstar.
6E17 | Text 64-bit table Internt fel. Aterstall felet. Kontakta ABB om felet
overflow kvarstar.
6E18 | Text file overflow Internt fel. Aterstall felet. Kontakta ABB om felet
kvarstar.
6E1A | Rating ID fault Inlasningsfel fér mark-ID. Kontakta ABB.
6E1B | Backup/Restore En mandverpanel eller PC- Kontrollera manéverpanelens eller PC-
Timeout verktyg kan inte kommunicera | verktygets kommunikation, och om de
med frekvensomriktaren under | fortfarande ar i sékerhetskopierings- eller
sakerhetskopiering eller ater- | aterstallningslage.
stallning.
6E1C | Emergency stop fault | Diodmatningsenheten har tagit | Kontrollera att det ar sékert att fortsatta
emot ett nddstoppskommando. | driften.
Aterstéll nédstoppknappen till normal
position.
Starta om matningsenheten.
6E1D | Internal SW error Internt fel. Kontakta ABB. Uppge hjalpkoden (kont-
rollera handelsedetaljerna i handelselog-
gen).
6E1F | Licensing fault Styrprogrammet kan inte kéras | Notera hjalpkoderna for alla aktiva licens-
pa grund av att det finns en fel och kontakta produktleverantéren for
restriktiv licens eller att en néd- | ytterligare instruktioner.
vandig licens saknas.
6E20 |Fault reset Felaterstéllning har begéarts Informationsfel.
och ar klar.
7EO00 | Option module comm | Bortfall i kommunikationen Kontrollera att tillvalsmodulerna sitter
loss mellan diodmatningsenheten | ordentligt i facken.
och tillvalsmodulen. Kontrollera att tillvalsmodulerna och kon-
taktdonen i facken inte &r skadade. For-
sok att hitta det exakta problemet genom
att installera modulerna i olika fack.
7EO1 Panel loss Mandéverpanelen (eller PC- Kontrollera PC-verktyget eller mandver-
Programmerbar verktyget) har slutat kommuni- | panelens anslutning.
felfunktion: 7149.05 cera. Kontrollera manéverpanelens kontakt-
Communication loss don.
action . "
Koppla bort och koppla in manéverpane-
len igen.
Kontrollera hjalpkoden. Koden anger 1/O-
porten som anvands enligt foljande:
0: Panel, 1: Faltbussgranssnitt A, 2: Falt-
bussgranssnitt B, 3: Ethernet, 4: D2D/EFB-
port).




Fels6kning 175

Kod Fel Orsak Atgard

(hex)

7EOB |FBA A communication | Cyklisk kommunikation har Kontrollera status for faltbusskommuni-
Programmerbar avbrutits mellan diodmatnings- | kation. Se anvandardokumentationen till
felfunktion: 750.02 FBA A | enhet och faltbussadapter A faltbussgranssnittet.
comm loss func eller mellan PLC och faltbussa- | Kontrollera instéliningarna i parameter-

dapter A. grupperna 150 FBA, 151 FBA A settings,
152 FBA A data in och 153 FBA A data
out.
Kontrollera kabelanslutningar.
Kontrollera om faltbussadministratdren ar
i stdnd att kommunicera.

7EOC |FBA B communication | Cyklisk kommunikation har Kontrollera status for faltbusskommuni-
Programmerbar avbrutits mellan diodmatnings- | kation. Se anvandardokumentationen till
felfunktion: 750.32 FBA B | enhet och faltbussadapter B faltbussgranssnittet.
comm loss func eller mellan PLC och faltbussa- | Kontrollera instéliningarna i parameter-

dapter B. grupperna 150 FBA, 154 FBA B settings,
155 FBA B data in och 156 FBA B data
out.
Kontrollera kabelanslutningar.
Kontrollera om faltbussadministratdren ar
i stdnd att kommunicera.
7E10 |Ext /O comm loss I/0-modultyperna som angivits | Kontrollera héndelseloggen for hjalpkod
av parametrarna matchar inte | (format XXYY YYYY). XX anger numret
den detekterade konfiguratio- | fér I/O-modulen (01: parametergrupp 774
nen. Extension I/0 module 1, 02: 115 Exten-
sion I/0O module 2, 03: 116 Extension I/O
module 3).
YY YYYY anger problemet (se avsnitten
for varje kod nedan).
00 0001 | Kommunikationen med modu- | Kontrollera att modulen sitter ordentligt i
len misslyckades. facket.
Kontrollera att modulen och kontaktdonet
i facket inte ar skadade.
Fo6rsok installera modulen i ett annat
fack.
00 0002 | Modulen hittades inte. Kontrollera typ- och platsinstallningar fér
00 0003 | Konfigurationen av modulen | Mmodulerna (parametrarna 716.02,
misslyckades. ;;;g; 114.02, 115.01, 115.02 eller
00 0004 | Konfigurationen av modulen -01). . o
misslyckades. Kontrollera att modulen sitter ordentligt i
facket.
Kontrollera att modulen och kontaktdonet
i facket inte &r skadade.
Forsok installera modulen i ett annat
fack.

T7TE11 DDCS controller comm | DDCS-kommunikationen Kontrollera styrenhetens status. Se sty-
loss (fiberoptik) mellan matningsen- | renhetens dokumentation.
Programmerbar heten och den externa styren- | Kontrollera instéliningarna fér parameter-
felfunktion: 160.59 DDCS | heten har forlorats. grupp 160 DDCS communication.
controller comm loss
action Kontrollera kabelanslutningar. Byt ut

kablarna vid behov.

7E13 | Incompatible option Tillvalsmodulen stdds inte. Kontrollera hjalpkoden. Koden anger det

module

(Faltbussmoduler av typen
Fxxx-xx-M stods till exempel
inte.)

granssnitt till vilkket modulen som inte
stéds ar ansluten: 1: Faltbussgranssnitt
A, 2: Faltbussgranssnitt B.

Ersatt modulen med en typ som stdds.
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8EO0 | Overvoltage Natspanningen ar mer an Kontrollera att parametern 795.01 Supply

120 % av parameter 195.01 voltage ar installd fér den matningsspan-

Supply voltage i mer an ning som anvands.

0.5 sekunder. Kontrollera hjélpkoden for att identifiera
diodmatningsenheten (15: en diodmat-
ningsenhet eller den forsta parallellan-
slutna diodmatningsenheten, 16: den
andra parallellanslutna diodmatningsehe-
ten).

8E06 | Al supervision En analog signal ar utanfor Kontrollera handelseloggen for hjalpkod
Programmerbar granserna som angetts for den | (format XXXX XYZZ). Y anger ingangens
felfunktion: 172.03 Al analoga ingangen. placering (0: Styrenhet, 1: I/O-utbygg-
supervision function nadsmodul 1, 2: I/O-utbyggnadsmodul 2,
3: 1/O-utbyggnadsmodul 3). ZZ anger
grénsen (01: Al1 under min, 02: Al1 6ver
max, 03: Al2 under min, 04: Al2 6ver
max).
Kontrollera signalniva vid den analoga
ingangen.
Kontrollera kablarna som ar anslutna till
ingangen.
Kontrollera min- och maxgranser for
ingangen i parametergrupp 112 Stan-
dard Al.
9EO01 | External fault 1 Fel i extern enhet 1. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera installningen av parameter
meddelandetext) 131.01 External event 1 source.
Programmerbar
felfunktion: 131.01
External event 1 source
131.02 External event 1
type
9E02 External fault 2 Fel i extern enhet 2. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 131.03 External event 2 source.
Programmerbar
felfunktion: 131.03
External event 2 source
131.04 External event 2
type
9EO3 | External fault 3 Fel i extern enhet 3. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 131.05 External event 3 source.
Programmerbar
felfunktion: 131.05
External event 3 source
131.06 External event 3
type
9E04 External fault 4 Fel i extern enhet 4. Kontrollera den externa enheten.

(Redigerbar
meddelandetext)
Programmerbar
felfunktion: 131.07
External event 4 source
131.08 External event 4
type

Kontrollera instéllningen av parameter
131.07 External event 4 source.
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9EQ05 | External fault 5 Fel i extern enhet 5. Kontrollera den externa enheten.
(Redigerbar Kontrollera instéllningen av parameter
meddelandetext) 131.09 External event 5 source.
Programmerbar
felfunktion: 131.09
External event 5 source
131.10 External event 5
type
FEOO |FB A force trip Ett felutldsningskommando har | Kontrollera felinformationen fran PLC.
tagits emot via faltbussadapter A.
FEO1 FB B force trip Ett felutldsningskommando har | Kontrollera felinformationen fran PLC.
tagits emot via faltbussadapter B.
FEO3 |Safe torque off 1 loss |Vissa STO-anslutningar ar inte | Kontrollera hjalpkoden. Koden innehaller
anslutna. platsinformation, sarskilt med parallellan-
Obs! | diodmatningsenheter | Slutna moduler. Vid konvertering till ett
utgér inte STO-anslutningarna | 32-bitars binart tal anger bitarna i koden
en verkligt séker funktion. foljande: )
FEO4 |Safe torque off 2 loss | Vissa STO-anslutningar ar inte 31...28: Numret pa den defekta modulen

anslutna.

Obs! | diodmatningsenheter
utgor inte STO-anslutningarna
en verkligt séker funktion.

(0...11 decimal). 1111: STO_ACT status
for styrenheten och modulerna i konflikt
27: STO_ACT state of modules

26: STO_ACT status for styrenhet

25: STO1 pa styrenhet

24: STO2 pa styrenhet

23...12: STO1 fér modulerna 12...1
(bitarna for icke-befintliga moduler satts
till 1)

11...0: STO2 f6r modulerna 12...1
(bitarna for icke-befintliga moduler séatts
till 1)
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Faltbusstyrning via en
faltbussadapter

Vad kapitlet innehaller

Det har kapitlet beskriver hur matningsenheten kan styras av externa enheter via ett kom-
munikationsnat och en faltbussadapter (tillval).
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Systemoversikt

Anvandaren kan styra diodmatningsenheten via ett faltbussgranssnitt om enheten ar
utrustad med en faltbussadapter (tillval) (till exempel tillval +K454). Sedan kan matnings-
enheten anslutas till ett externt styrsystem via en seriell kommunikationslank. Faltbussa-
daptern kan installeras i en tom plats pa styrenheten.

I = I‘ I‘I Faltbussadministratdr

I Faltbuss

ACS880 o Andra
enheter

Faltbussadapter av
typ Fxxxinstallerad i
styrenheten

Dataflode
- Styrord (CW) _—
Process-1/O (cyklisk)

Statusord (SW) —
Arvarden —

-
Process-1/O (cyklisk) eller

tjanstemeddelanden
> (acykl.)

Parameter skriva/lasa-begaran/svar

Diodmatningsenheten kan stéllas in pa att ta emot sin styrinformation via faltbussgrans-
snittet, eller styrningen kan férdelas mellan faltbussgranssnittet och 6vriga tillgangliga kal-
lor, t.ex. digitala och analoga ingangar.

Faltbussadaptrar finns tillgangliga for olika seriella kommunikationssystem och -protokoll,
till exempel
* CANopen (FCAN-01-adapter)

* ControlNet (FCNA-0O1-adapter)

* DeviceNet (FDNA-01-adapter)

¢ EtherCAT (FECA-01-adapter)

¢ EtherNet/IP (FENA-11- eller FENA-21-adapter)

* Modbus/RTU (FSCA-01-adapter)

*  Modbus/TCP (FENA-11- eller FENA-21-adapter)

e POWERLINK (FEPL-02-adapter)

* PROFIBUS DP (FPBA-01-adapter)

* PROFINET IO (FENA-11- eller FENA-21-adapter).

Obs! Texten och exemplen i det har kapitlet beskriver konfigurationen av en faltbussadap-
ter (FBA A) med parametrarna 150.017...150.21 och parametergrupper 151...153. Den
andra adaptern (FBA B) (om den anvands) konfigureras pa liknande satt med parame-
trarna 750.31...150.51 och parametergrupperna 154...156.
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Obs! Om FENA-xx Ethernet-adaptern anvands for Ethernet-verktygsnatverket och PC-
verktyget Drive composer, anvand FENA-xx-adaptern som faltbussadapter B. Konfigurera
FENA-xx-adaptern via parametrarna 150.317...150.51 och parametergrupperna 154...156.
Normalt anvands faltbussadaptermodulen som faltbussadapter A. Se Ethernet tool
network for ACS880 drives application guide (3AUA0000125635 [engelska]) och
FENA-01/-11 Ethernet adapter module user’s manual (3AUA0000093568 [engelska]).

Grundlaggande om faltbusskontrolilgranssnittet

Den cykliska kommunikationen mellan ett faltbussystem och diodmatningsenheten bestar
av 16/32-bit in- och utgangsdataord. Diodmatningsenheten kan hantera upp till 12 dataord
(16 bit) i vardera riktningen.

Data som éverférs fran diodmatningsenheten till faltbussadministratoren definieras av
parametrarna 152.01 FBA A data in1 ... 152.12 FBA A data in12. Data som &verfors fran
faltbussadministratoren till diodmatningsenheten definieras av parametrarna 753.07 FBA
data out1 ... 1563.12 FBA data out12.

Styrord och statusord

Styrord ar det priméara sattet att styra diodmatningsenheten via faltbussystem och skickas
av faltbussens dverordnade styrsystem till diodmatningsenheten via faltbussadaptern.
Diodmatningsenheten vaxlar mellan olika lagen enligt de bitkodade instruktionerna i sty-
rordet och returnerar statusinformation till det 6verordnade styrsystemet med statusordet.

Detaljinformation om innehallet i styrordet och statusordet finns pa sidan 782 respektive 184.

Om parametern 150.12 FBA A debug mode ar satt till Fast visas styrordet som togs emot
fran faltbussen av parametern 750.13 FBA A control word och statusordet som skickats till
faltbussnatverket av 150.16 FBA A status word.

Arvirden

Arvarden &r 16-bitarsord som innehaller information om funktioner hos diodmatningsenheten.

Om parametern 150.12 FBA A debug mode ar satt till Fast visas arvardena som skickats
till faltbussen av 150.17 FBA A actual value 1 och 150.18 FBA A actual value 2.
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Innehall i faltbussens styrord

Bit

Namn

Varde

Beskrivning

PA/AV

1

DxD-moduler: Om antingen ON/OFF (bit 0) eller Start (bit 3) ar 1:
1. Sla till uppladdningskontaktorn.
2. Uppladdning.

3. Oppna uppladdningskontaktorn och sla till huvudkontaktorn/-
brytaren. Uppladdning anvands inte i alla enheter. Se avsnitt
Uppladdning av DxD-matningsenhet pa sidan 35.

DxT-moduler: Om antingen ON/OFF (bit 0) eller Start (bit 3) &r 1:
1. Slut huvudkontaktorn/-brytaren och ladda upp DC-mellanledet.
2. Klar for drift.

Om bade ON/OFF (bit 0) och Start (bit 3) ar 0:
Oppna uppladdningskontaktorn och huvudkontaktorn/-brytaren.

Off2 control

Fortsatt driften (OFF2 inaktiv)

No&dstopp, 6ppna huvudkontaktor

Off3 control

Fortsatt driften (OFF3 inaktiv).

No&dstopp, 6ppna huvudkontaktor

Start

=S| O] O -

DxD-moduler: Om antingen ON/OFF (bit 0) eller Start (bit 3) ar 1:
1. Sla till uppladdningskontaktorn.
2. Uppladdning.

3. Oppna uppladdningskontaktorn och sla till huvudkontaktorn/-
brytaren. Uppladdning anvands inte i alla enheter. Se avsnitt
Uppladdning av DxD-matningsenhet pa sidan 35.

DxT-moduler: Om antingen ON/OFF (bit 0) eller Start (bit 3) ar 1:
1. Slut huvudkontaktorn/-brytaren och ladda DC-mellanledet.
2. Klar for drift.

Om bade Run (bit 0) och Start (bit 3) ar O:
Oppna uppladdningskontaktorn och huvudkontaktorn/-brytaren.

Anvands e;.

Anvands ej.

Anvands e;.

Anvands ej.

Anvands e;.

Anvands ej.

Aterstallning

1
4
-_—

Felaterstéllning om aktivt fel foreligger.

- (ingen aterstalining)

Anvands ej.

Anvands ej.

Anvands e;.

Anvands ej.

10

Faltbusstyrn

Styrplats: REMOTE (EXT1 eller EXT2).

Styrplats: LOCAL.

11

Extern styrplats

Ol |O||O|~|O|0CO|O|~|O|=2|O|~

Valj extern styrplats EXT2. Galler om styrplatsen ar parametersatt att
véljas fran faltbussen.

Valj extern styrplats EXT1. Galler om styrplatsen ar parametersatt att
valjas fran faltbussen.

12

User bit 0

User bit O fran extern styrplats.

User bit O fran extern styrplats.
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Bit Namn Viérde Beskrivning

13 User bit 1 1 User bit 1 fran extern styrplats.
0 User bit 1 fran extern styrplats.

14 User bit 2 1 User bit 2 fran extern styrplats.
0 User bit 2 fran extern styrplats.

15 User bit 3 1 User bit 3 fran extern styrplats.
0 User bit 3 fran extern styrplats.
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Innehall i faltbussens statusord

Bit

Namn

Varde

Beskrivning

0

Ready to switch
ON

1

Klar for tillslag

Obs! Om matningsenheten &r avstdngd maste startfrigivning vara
aktiverat for klar for tillslag = 1. Om matningsenheten &r pa ar klar fér
tillslag = 1 oavsett startfrigivning.

Ej klar for tillslag

Ready run

Klar for drift. Startkommandot ar pa och huvudkontaktorn ar sluten.

Startkommandot ges inte eller huvudkontaktorn ar éppen.

Ready ref

Drift aktiverad

Driftférregling

Tripped

Fel

Inget fel aktivt

Anvands e;j.

Anvands e;j.

Anvands e;j.

Anvands e;j.

Anvands ej.

Anvands e;j.

Warning

En varning ar aktiv

Inga varningar aktiva

Operating

= O|=~|O|=_|O|~|O| OO ~|O|—~|O

Tyristorerna i DxT-modulen modulerar under uppladdning eller nar
matningsenheten ar i drift. Under uppladdning leder tyristorerna redan
men DC-spanningen har annu inte stigit till nivan Ready ref.

Tyristorerna i DxT-modulen modulerar inte.

Remote

Styrplats: REMOTE (EXT1 eller EXT2).

Styrplats: LOCAL.

10

Ready for load

Redo for belastning.

Inte redo for belastning.

11

User bit 0

Se parameter 106.30 MSW bit 11 sel.

Se parameter 106.30 MSW bit 11 sel.

12

User bit 1

Se parameter 106.31 MSW bit 12 sel.

Se parameter 106.31 MSW bit 12 sel.

13

User bit 2

Se parameter 106.32 MSW bit 13 sel.

Se parameter 106.32 MSW bit 13 sel.

14

Charging

=1 O|=2|O|_|O|~|O|—=|O|—~]|OC

Uppladdning ar aktivt. Se avsnitt Uppladdning av DxD-matningsenhet
pa sidan 35.

Uppladdning ar inte aktivt. Se avsnitt Uppladdning av DxD-
matningsenhet pa sidan 35.

15

User bit 3

Se parameter 106.33 MSW bit 15 sel.

Se parameter 106.33 MSW bit 15 sel.
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Statusdiagrammet
POWER ON
\/
SWITCH-ON
INHIBITED
| FAULT RESET
driftfrigivning = 1
fran godtycklig status
|
READY TO FAULT
SWITCH ON {7
FAULT
CW = x111 driftfrigivning = 0
eller 111x
CW = 0xx0
OPERATION Notering:
ENABLED xxx: Alla bitvardeskombinationer.
SW: 106.11 Main status word

CW: 106.01 Main control word

SWITCH-ON INHIBITED SW = xxxx xxxx xxxx 0000

Forreglingar férhindrar start och uppladdning.
READY TO SWITCH ON SW = xxxx xxxx xxxx 0001

Huvudkontaktor 6ppen. Inga aktiva forreglingar som kan férhindra start eller uppladdning.
OPERATION ENABLED SW = xxxx xxxx xxxx 0111

Uppladdad och i drift. Om DxD-omriktaren &r utrustad med en extern uppladdningsenhet
visas SW = x1xx xxxx xxxx 0001 under uppladdningsfasen kort innan den gar in i
driftfrigivningslage.

FAULT SW = xxxx xxxx xxxx 1000

Moduleringen ar stoppad och huvudkontaktorn ar dppen.
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Stalla in diodmatningsenheten for faltbusstyrning

Fore konfigurering av diodmatningsenheten for styrning via faltbussen maste adaptern
installeras mekaniskt och elektriskt enligt instruktionerna i anvdndarhandledningen for den
aktuella faltbussadaptern.

Obs! For att kunna sla till och sla ifrdn huvudkontaktorn och matningsenheten via faltbus-
sen maste driftgivningskommandot i den digitala ingdngen DI2 (som forval) vara pa (1).
Det ar fallet nar driftomkopplaren [S11] ar i aktivt lage (1).

1.
2.

10.

11.

Starta diodmatningsenheten.

Aktivera kommunikationen mellan diodmatningsenheten och faltbussadaptern genom
att stalla in parametern 750.01 FBA A enable till Option slot 1.

Med 150.02 FBA A comm loss func valjs hur diodmatningsenheten ska reagera pa ett
avbrott i faltbusskommunikationen.

Obs! Den har funktionen dvervakar bade kommunikationen mellan faltbussadminis-
tratéren och faltbussadaptern och kommunikationen mellan faltbussadaptern och
diodmatningsenheten.

Med 150.03 FBA A comm loss t out definieras tiden mellan registreringen av kommu-
nikationsavbrottet och den valda atgarden.

Valj tilldmpningsspecifika varden for resten av parametrarna i gruppen 750 FBA.

Stall in instaliningsparametrarna for faltbussadaptern i grupp 157 FBA A settings.
Atminstone nodadressen och kommunikationsprofilen méaste stéllas in. Satt profilen till
transparent 16-lage.

Obs! Parameterindex och -namn varierar eftersom faltbussadaptrarna anvander para-
metrarna pa olika satt.

Exempel: For FPBA -adaptern stélls parametern 151.05 Profile till lage Trans16.

Definiera de processdata som 6verfors till och fran diodmatningsenheten i parameter-
grupperna 152 FBA A data in och 153 FBA A data out.

Obs! Adaptermodulen staller in statusordet och styrordet automatiskt till parametern
152.01 respektive 153.01.

Spara de gilitga parametervardena till det permanenta minnet genom att stalla para-
metern 196.07 Parameter save manually till Save.

Validera instéllningarna som gjorts i parametergrupperna 151, 152 och 153 genom att
stélla parametern 151.27 FBA A param uppdat till Configure.

Valj faltbussadapter A som kalla for start- och stoppkommandona for extern styrnings-
plats EXT1 genom att stalla parametern 120.01 Ext1 commands till Fieldbus A.

Stall relevanta styrparametrar att styra diodmatningsenheten enligt tillampningen.
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Uppratta kommunikation mellan diodmatningsenheten
och vaxelriktarenheten

Anslut fiberoptikkablarna mellan DDCS-kommunikationsporten pa vaxelriktarenheten
(parameter 60.71 INU-LSU communication port) och DDCS-styrporten pa diodmatnings-
enheten (parameter 160.571 DDCS controller comm port). Exempel: | diodmatningsenhe-
ten anvands plats 3A med ZCU-styrenheten och i vaxelriktarenheten anvands kanal CH1
pa RDCO-kontaktenheten i BCU-x2-styrenheten.

Om parameter 195.20 HW options word 1 bit 11 satts till Yes i ACS880-07-frekvensomrik-
tare satts foljande DSU-parametrar till ratt varden.

Parametrar fér diodmatningsenhet Instéllning

120.01 Ext1 commands DDCS controller

120.02 Ext1 start trigger Level

120.12 Run enable 1 DI2

160.58 DDCS controller comm loss time Ange tid, t.ex. 100 ms.

160.51 DDCS controller comm port Ange vilken port som ska anvandas. Plats 3A

anvands t.ex. med ZCU-styrenheten och RDCO
CHO anvands med BCU-styrenheten.

161.51 Data set 11 data 1 selection SW 16bit

162.51 Data set 10 data 1 selection CW 16bit

Om INU-parameter 95.20 HW options word 1 bit 11 satts till Yes i ACS880-07-frekvensom-
riktare satts féljande INU-parametrar till ratt varden:

Parametrar for vaxelriktare Instéllning
60.71 INU-LSU communication port RDCO CH1
60.81 LSU control On

61.151 INU-LSU data set 10 data 1 sel LSU CW
62.151 INU-LSU data set 11 data 1 sel SW 16bit

| diodmatningsenheten definieras data som overforts frdn diodmatningsenheten med para-
metrarna 161.51 Data set 11 data 1 selection...161.74 Data set 25 data 3 selection. Data

tas emot med parametrarna 162.51 Data set 10 data 1 selection...162.74 Data set 24 data
3 selection.

| vaxelriktarenheten definieras data som overforts till diodmatningsenheten med parame-
trarna 61.151...61.186. Data tas emot med parametrarna 62.151...62.174.

Med installningarna ovan styr vaxelriktarenheten diodmatningsenheten. Med andra ord tar
diodmatningsenheten emot styrordet fran vaxelriktarenheten och skickar statusordet till
vaxelriktarenheten.

Obs! Styrprogrammet kraver fortfarande Run enable-kommandot fran digital ingang DI2
(som forval), vilkken normalt ansluts till diodmatningsenhetens dérromkopplare.
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Drift till drift-buss

Den har funktionen stdds inte i den nuvarande versionen av systemprogramvara.
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Ytterligare information

Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant.
Ange produktens typkod och serienummer. En lista 6ver ABB:s tekniska partners finns
pa adressen www.abb.com/searchchannels.

Produktutbildning

For information om ABBs produktutbildning, ga till new.abb.com/service/training.

Kommentarer om ABB:s handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handbocker. Ga till
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form.

Dokumentbibliotek pa Internet

Handledningar och annan produktdokumentation finns i PDF-format i vart
dokumentbibliotek pa www.abb.com/drives/documents.



http://www.abb.com/searchchannels
http://new.abb.com/service/training
http://new.abb.com/drives/manuals-feedback-form
http://www.abb.com/drives/documents

Kontakta oss

www.abb.com/drives
www.abb.com/drivespartners
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