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ACS850 drive manuals

DRIVE HARDWARE MANUAL*

ACS850-04 Drive Modules (0.37 to 45 kW) Hardware Manual — 3AUA0000045496 (English)
ACS850-04 Drive Modules (55 to 160 kW, 75 to 200 hp) Hardware Manual — 3AUA0000045487
(English)

ACS850-04 Drive Modules (200 to 500 kW, 250 to 600 hp) Hardware Manual — 3AUA0000026234
(English)

ACS850-04 Drive Modules (400 to 560 kW, 450 to 700 hp) Hardware Manual — 3AUA0000081249
(English)

DRIVE FIRMWARE MANUALS

ACSB850 Standard Control Program Firmware Manual — 3AUA0000045497 (English).

OPTION MANUALS

Manuals for I/0O Extension Modules, Fieldbus Adapters, etc.”

APPLICATION GUIDES

Application programming for ACS850 drives — 3AUA0000078664 (English)

ATEX certified safe disconnection function for ACS850 drives — BAUA0000074343 (English)
Common DC configuration application guide — 3AUA0000073108 (English)

Safe torque off function for ACSM1, ACS850 and ACQ810 drives — 3AFE68929814 (English)

*The delivery includes a multilingual quick installation guide.
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Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard
Control Program

About this guide

This guide contains the basic procedure that needs to be followed to start up an
ACS850 drive (with Standard Control Program). During the procedure, the drive is set
up using the ACS850 Control Panel.

Note: Only the functions of the Control Panel needed during the procedure are
described in the guide. The complete instructions for using the Control Panel are
included in the ACS850 Standard Control Program Firmware Manual
(3AUA0000045497 [English)).

Safety instructions

WARNING! All electrical installation and maintenance work on the drive
should be carried out by qualified electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper circuit, the motor cable or the motor
when input power is applied to the drive. Always ensure by measuring that no voltage
is actually present.
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Start-up procedure

Safety

The start-up may only be carried out by a qualified electrician.
A The safety instructions must be followed during the start-up procedure. See the
safety instructions on the first pages of the appropriate hardware manual.

0 Check the installation. See the installation checklist in the appropriate hardware
manual.

0 Check that the starting of the motor does not cause any danger.
De-couple the driven machine if
+ there is a risk of damage in case of an incorrect direction of rotation, or

« anormal ID run is required during the drive start-up, when the load torque is higher
than 20% or the machinery is not able to withstand the nominal torque transient
during the ID run.

Power-up, control panel basics
O

Connect the control panel to the drive using an
appropriate Category 5E cable.

Power up the drive. After a few moments, the panel |[REM &, 0.00rp
shows the Output mode (right). 0 00 Hz
Note: The Output mode display will alternate with A
“Alarm 2021 NO MOTOR DATA” until motor data is ~ %
entered later in this procedure. - °

P DIR MENU

O Switch to local control to ensure that external control | [LOC & 0.00rpm

is disabled by pressing the key on the control 0.00 uz
panel. Local control is indicated by the text “LOC” on 0
the top row on the display. (') 0 A
The two boxes on the bottom row of the display " %
indicate the function of the two soft keys 777~ and DIR MENU

“N_/ - The contents of the boxes depend on the
visible menu choices.

[] |Press N_J (MENU) to access the Main menu. LOCY MAIN MENU 1
Within any menu, the desired selection is PARAMETERS
highlighted. Press the <A™ and ¥~ keysto ||IASSTSTANTS

make a new choice; activate by pressing “_| CHANGED PAR
(ENTER). EXIT ENTER

The Main menu is the starting point for the
procedures described below.

Adjusting parameter values

Notes:
* Atany point, press [—77” (CANCEL or EXIT) to return to the previous level.

» By default, not all parameters are visible. Set parameter 16.15 Menu set sel to Load
long to make all parameters visible.
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To adjust a parameter within an assistant:

« Use the «~A™ and \_¥_~ keys to adjust the setting. Press SAVE to accept the
setting shown and to proceed to the next parameter.

To adjust a parameter at any other time:

* In the Main menu, highlight PARAMETERS and press ﬁ (ENTER).

« Use A and N¥_~ to browse the list of parameter groups. Highlight the desired
group and press ﬁ (SEL) to display the parameters within that group.

+ Highlight a parameter and press ﬁ (EDIT) to adjust the setting.

* Use <A™ and ¥~ to adjust the setting. Press SAVE to accept the setting
shown. Press EXIT twice to return to the Main menu.

Notes for more complicated edits:

+ With parameters that define a digital source, the setting Const can be used to fix the
value to constant 1 (C.TRUE) or 0 (C.FALSE).

» With parameters that define an analog or digital source, the setting Pointer can be
used to freely choose any parameter value (analog) or a specific bit of a packed
boolean parameter (digital) as the source:

LOCY PAR EDIT

1501 A0l src
P.01.04

0106 Motor torque

CANCEL SAVE

» With an analog source, the parameter group
and parameter index are specified. After
selecting the group, press NEXT to move to the
index setting.

The text below the cursor reflects the current
setting.

After setting the index, press SAVE to accept
the value. Press CANCEL at any point to
discard any changes and to return to the
parameter list.

With a digital source, the parameter group,
parameter index, and bit number are specified.
After setting an item, press NEXT to move to
the next.

LOCY PAR EDIT
1002 Extl start 1inl

P.02.0K8.00

The text below the cursor reflects the current
setting.

0201 DI status
CANCEL NEXT

After the bit number is set, press SAVE to
accept the value. Press CANCEL at any point
to discard any changes and to return to the
parameter list.

Changing the language

By default, the language of the text shown is English. If desired, the language can be
changed as follows.

In the Main menu, make sure PARAMETERS is
highlighted, and press ENTER.

LOCT, MAIN MENU il
PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER
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O

Navigate to parameter group 99 Start-up data and
press SEL. Note that the list will wrap around in
either direction between groups 99 and 01 — it is
quicker to press (A for group 99.

LOCY PAR GROUPS——99
01 Actual values

02 I/0 values

03 control_values

04 Appl values
EXIT SEL

Make sure parameter “9901 Language” is
highlighted and press EDIT.

LOC L, PARAMETERS

9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

EXIT EDIT

Select the desired language and press SAVE.
Press EXIT twice to return to the Main menu.

The start-up procedures described below make use of assistants. These are routines
that guide the user through the essential parameter settings.

1 — Application macro selection

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press
ENTER.

LOCY PAR EDIT
9901 Language

Deutsch
[0407 hex]

CANCEL SAVE

1

LOCYT MAIN MENU

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

Highlight Application Macro and press OK.

LOCY CHOICE

Select assistant
[Application Macro|
Motor Set-up
Start/Stop Control

EXIT OK
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Application macros are pre-defined parameter
settings that can be used as a basis for user
applications. The following macros are available:

» Factory (for speed control applications where a
simple start/stop interface is required)

» Hand/Auto (for speed control applications where
two external control devices are used)

+ PID control (for process control applications
such as closed-loop pressure, level or flow control
systems)

» Torque control (for torque and/or speed control
of motor)

» Sequential control (for speed control
applications in which multiple constant speeds
and acceleration/deceleration ramps are needed
and are sequenced).

More information on the macros is available in the

Firmware Manual.

Highlight one of the macros and press OK.

Parameter defaults for the macro
are applied.

O

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the

firmware assistant.

2 — Motor set-up

Ensure you have the motor nameplate and encoder data (if needed) at hand.

O

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press
ENTER.

1

LOCYL MAIN MENU

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
“EXIT | [ ENTER_

Highlight Motor Set-up and press OK.
The assistant will guide you through the motor set-
up.

LOCYT CHOICE
Select assistant

Application Macro
s
Start’Stop Control

EXIT OK
Select the motor type, AM (asynchronous squirrel 99.04 Motor type

cage AC motor) or PMSM (permanent magnet
synchronous motor).
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Select the motor control mode. DTC is suitable for

0 99.05 Motor ctrl mode
most cases.
Scalar mode is recommended if
+ the nominal current of the motor is less than 1/6
of the nominal current of the drive,
« the drive is used for test purposes with no motor
connected, or
« the drive controls multiple motors and the number
of motors connected is variable.
Enter the motor data from the motor nameplate. Note: Set the motor data to
Asynchronous motor nameplate example: exactly the same value as on the
-~ ~ motor nameplate. For example, if
'(%)- ABB Motors C€ -@- the motor nominal speed is 1470
3 rpm on the nameplate, setting the
~ motor M2AA 200 MLA 4 value of parameter 99.09 Mot
IEC 200 M/L 55 [»— .
[No nom speed to 1500 rpm results in
[Ins.cl. F P 55 incorrect operation of the drive.
69\éY ;'; ‘;‘Q’ 1’2"7‘2‘ 3’; - 3053‘? IA/IN[E/s If D (delta) data is chosen, then
2000 50 T30 11275 T 56 o83 connect the motor in delta.
660Y |50 |30 [1470 | 34 [0.83 If Y (star) data is selected, then
380D |50 |30 [1470 | 59 |0.83 connect the motor in star.
415D [ 50 |30 [1475 | 54 [0.83
440D |60 [ 35 [1770 | 59 [ 0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg
IEC 34-1
@ @)
Permanent magnet motor nameplate example:
e ABB Motors € €0))
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ e
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F [1Pss
\ Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400 D 50 55 600 103  0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3  Jmm 6316/C3 630kg
IEC 34-1
@ @)
0ol motor nominal current 99.06 Mot nom current

Allowed range: approximately 1/6 x Iy ... 2 X Iq of
the drive (0...2 x I, 4 if parameter 99.05 Motor ctrl
mode = Scalar).




Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard Control Program 9

* motor nominal voltage 99.07 Mot nom voltage

Allowed range: 1/6 x Uy ... 2 x Uy of the drive. (Uy
refers to the highest voltage in each nominal voltage
range).

With permanent magnet motors, the nominal
voltage is the BackEMF voltage (at motor nominal
speed). If the voltage is given as voltage per rpm,
e.g. 60 V per 1000 rpm, the voltage for 3000 rpm
nominal speed is 3 x 60 V = 180 V.

Note that the nominal voltage is not equal to the
equivalent DC motor voltage (E.D.C.M.) value given
by some motor manufacturers. The nominal voltage
can be calculated by dividing the E.D.C.M. voltage
by 1.7 (= square root of 3).

» motor nominal frequency 99.08 Mot nom freq
With permanent magnet motor: If the frequency is
not given on the motor nameplate, it has to be
calculated using the following formula:

f=nxp/60

where p = number of pole pairs, n = motor nominal

speed.

* motor nominal speed 99.09 Mot nom speed
* motor nominal power 99.10 Mot nom power

The following motor data parameters can be set to improve control accuracy. If not
known, set the values to 0.

* motor nominal cos¢ (not applicable for permanent | 99.11 Mot nom cosfii
magnet motors)

* motor nominal shaft torque 99.12 Mot nom torque

The following parameters define operation limits to protect the driven equipment.

* maximum speed 20.01 Maximum speed
For the Normal and Reduced ID runs (see below),
this value should be higher than 55% of the motor
nominal speed defined earlier.

* minimum speed 20.02 Minimum speed

For the Normal and Reduced ID runs (see below),
this value should be less than or equal to 0 rpm.

* maximum current 20.05 Maximum current

This value should be higher than the motor nominal
current defined earlier.
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O

* maximum torque

For the Normal ID run (see below), this value should
be at least 100% of motor nominal torque defined
earlier.

20.07 Maximum torque1

* minimum torque

20.08 Minimum torque1

The question “Do you want to perform id-run now?” is displayed. The ID run
(identification run) will identify the characteristics of the motor for optimum control.

If you do not wish to perform the ID run at this point, select No to complete the Motor
Set-up firmware assistant. Proceed to section 3 — Start/Stop configuration.

If you wish to perform the ID run, continue with the following steps BEFORE selecting

Yes.

approximately 50...100% of the nominal speed during the ID run. ENSURE
THAT IT IS SAFE TO RUN THE MOTOR BEFORE PERFORMING THE ID

': WARNING! With Normal or Reduced ID run the motor will run at up to

RUN!

Check the direction of rotation of the motor. During
the run (Normal or Reduced), the motor will rotate in
the forward direction.

When drive output phases U2,
V2 and W2 are connected to the
corresponding motor terminals:

Forward Reverse

Ensure the Safe Torque Off and emergency stop
circuits (if present) are closed.

Select Yes and press OK.

Select the ID run method.

The ID run will be performed at the next start of the

drive.

NORMAL ID run should be selected whenever

possible.

Note: The driven machinery must be de-coupled

from the motor with Normal ID run:

« if the load torque is higher than 20%, or

« if the machinery is not able to withstand the
nominal torque transient during the ID run.

The REDUCED ID run should be selected instead of

the Normal ID run if the mechanical losses are

higher than 20%, i.e. the motor cannot be

de-coupled from the driven equipment, or full flux is

required to keep the motor brake open (conical

motor).

99.13 Idrun mode
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The STANDSTILL ID run should be selected only if
the Normal or Reduced ID run is not possible due to
the restrictions caused by the connected mechanics
(e.g. with lift or crane applications).

Notes:

* The motor shaft must NOT be locked and the load
torque must be < 20% during Normal or Reduced
ID run. With permanent magnet motor this
restriction also applies when Standstill ID run is
selected.

» Mechanical brake is not opened by the logic for
the ID run.

* The ID run cannot be performed if parameter
99.05 Motor ctrl mode = Scalar.

Start the motor (by pressing the START button) to
activate the ID run.

ID run is indicated by alarm ID-RUN on the panel
display.

Alarm: ID-RUN

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the

firmware assistant.

3 — Start/Stop configuration

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press
ENTER.

LOCY MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER

Highlight Start/Stop Control and press OK.
The following parameters will be set.

Note: Depending on the selections you make, the
routine may skip some of the parameters listed
below.

LOCY CHOICE
Select assistant
Application Macro

Motor Set-u
Start/Sto] 'ﬁﬂiﬂﬁﬂ

EXIT OK

Select the start/stop function and signal sources for
external control location 1 (EXT1). First, program
parameter 10.017 (start function), then 70.02 and
10.03 to choose the sources of the start signal.
The choices for parameter 10.01 are:

In1: The signal defined in parameter 710.02 is the
source for the start signal (0 = Stop, 1 = Start).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2




3-wire: Start/Stop commands are determined on the
basis of the two sources selected by parameters
10.02 and 10.03.

State of source 1 [State of source 2 [Command
(via par. 10.02) |(via par. 10.03)

0->1 1 Start

Any 1->0 Stop

Any 0 Stop

In1F In2R: The signal defined in parameter 70.02
starts the drive in the forward direction, and the
signal defined in 70.03 will start the drive in reverse.

In1St In2Dir: The signal defined in parameter 70.01
will start the drive (0 = Stop, 1 = Start). The signal
defined in 70.03 will change the motor direction

(0 = forward, 1 = reverse).
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Select the start/stop function and signal sources for
external control location 2 (EXT2).

The selections are as with EXT1 above.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Define the signal source to switch between external
control locations EXT1 and EXT2 (0 = EXT1,1 =
EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Select the motor start function.

Automatic is the best all-round setting that also
enables flying start (starting when the motor is
rotating).

Fast involves pre-magnetization of the motor and
should be selected if a high break-away torque is
required.

Const time should be selected if a constant pre-
magnetization time is required. The time is set by
parameter 11.02 DC-magn time.

11.01 Start mode

Select the stop mode.

Coast: The power to the motor is cut off. The motor
is left to coast to a stop.

Ramp: The motor is stopped by decelerating along
the active deceleration ramp (to be defined later).

11.03 Stop mode

Select the source of the run enable signal.

If the signal is switched off, the drive will not start, or
coasts to stop if running. 1 = Run enable signal on.

10.11 Run enable

Select the source of the emergency stop OFF3
signal.

If the signal is removed (in other words, changes to
0), the drive will stop along the emergency stop
ramp (defined by parameter 22.12 Em stop time).

10.13 Em stop off3
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After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the
firmware assistant.

4 — Reference selection

In the Main menu, highlight ASSISTANTS and press ||[LOC &, MAIN MENU 1

ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
Highlight Reference select and press OK. LOCY CHOICE
The following parameters will be set. Select assistant

i ) Motor Set-up

Note: Depending on the selections you make, the start/stop Control
routine may skip some of the parameters listed
below. EXIT oK __
Select the control mode for external control 12.03 Ext1 ctrl mode
locations EXT1 and EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: Speed control.

Torque: Torque control.

Min, Max, Add: Torque reference and speed
controller output are compared and the
mathematical function is applied (smaller, greater,
addition).

Depending on the selections, the speed or torque
reference source (or both) is defined next.

Speed reference set-up

Choose the number of constant speeds (if any) to use.

If you select any constant speeds, you are asked if the start direction should affect the
constant speed direction.

No: The sign of the constant speed directly determines the running direction when the
constant speed is activated.

Yes: The sign of the constant speed is multiplied by the value of the Direction signal to
determine the running direction when the constant speed is activated.




14 Quick Start-up Guide for ACS850 with Standard Control Program

O

You are now asked if each constant speed selector should activate one constant speed.
No: Constant speeds 1...7 are activated by the sources selected by parameters 26.02,

26.03 and 26.04 as follows:

Source defined by | Source defined by | Source defined by | Constant speed active
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04
0 0 0 None
0 0 Constant speed 1
0 1 0 Constant speed 2
1 1 0 Constant speed 3
0 0 1 Constant speed 4
1 0 1 Constant speed 5
0 1 1 Constant speed 6
1 1 1 Constant speed 7

Yes: Constant speeds 1...3 are activated by the sources selected by parameters 26.02,

26.03 and 26.04 respectively.

Set the constant speed selector sources.

26.02 Const speed sel1

19.01 Speed scaling on the acceleration/
deceleration times.

Speed
_19.01
|
Acc. | ec.
|
ol |
L | | .
" 22020r | 22030r | Time
22.04 22.05

Note: Acceleration/deceleration times may be
automatically extended by the existing torque limits.

O 26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

0 Enter the constant speeds. 26.06 Const speed1...

0 Select the source of the speed reference signal. 21.01 Speed reft sel

0 Define the absolute minimum limit for the speed 21.09 SpeedRef min abs
reference. This limit applies for both the positive and
negative ranges.

0 Define the speed scaling used for the acceleration/ | 19.01 Speed scaling
deceleration times. Define the acceleration/ 22.02 Acc time1
deceleration times. 22.04 Acc time2
The diagram below shows the effect of parameter | 22.03 Dec time1

22.05 Dec time2
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Select the source to switch between acceleration/ 22.01 Acc/Dec sel
deceleration ramp pairs 1 and 2.

0 = Acceleration time 1/Deceleration time 1 are in
force, 1 = Acceleration time 2/Deceleration time 2
are in force.

Torque reference set-up

Select the source of the torque reference signal. 24.01 Torq ref1 sel
Define the maximum and minimum torque 24.03 Maximum torq ref
references. 24.04 Minimum torq ref

Define the times for the torque reference to increase | 24.06 Torq ramp up
from zero to nominal motor torque (ramp up) and 24.07 Torq ramp down
vice versa (ramp down).

Analog input Al1/AI2 set-up (if either is selected as speed or torque reference source)

Define the filter time constant for the analog input. 13.01 Al1 filt time or
% 13.06 Al2 filt time
Unfiltered signal

100 £
63 ‘ - Filtered signal
— t
T
O=1x(1-etM

| = filter input (step)

O = filter output
t=time

T = filter time constant

Define the maximum and minimum values for the 13.02 Al1 max or
analog input. 13.07 Al2 max
13.03 Al1 min or
13.08 Al2 min
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Define the scaled values that correspond to the
maximum and minimum values defined at the
previous step. This is useful if full speed is required
at lower analog input values.

Al (scaled)
A

13.04/13.09 [ — — — — —

Al (MAIV)

»

13.03/13.08

13.02/13.07

777777 13.05/13.10

13.04 Al1 max scale or
13.09 Al2 max scale
13.05 Al1 min scale or
13.10 AlI2 min scale

After the text “Done OK” appears on the control panel, press OK to complete the

firmware assistant and the start-up procedure.
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Quick Start-up Guide til ACS850 med Standard
Control Program

Om denne vejledning

Denne vejledning indeholder den grundleeggende procedure, der skal fglges ved
opstart af et ACS850-drev (med Standard Control Program). Under proceduren er
drevet aktiveret ved hjaelp af ACS850-betjeningspanelet.

Bemaerk! Det er kun de af betjeningspanelets funktioner, der er ngdvendige under
proceduren, som er beskrevet. Alle oplysningerne om brugen af af betjeningspanelet
findes i ACS850-standardstyreprogram Firmwaremanual (3AUA0000054535 (pa
dansk)).

Sikkerhedsinstruktioner

ADVARSEL! Al elektrisk installation og alt vedligeholdelsesarbejde pa
drevet ma kun udfares af en autoriseret installatar.

Arbejd aldrig pa drevet, bremsechopperkredsen, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er tilsluttet drevet. Sgrg altid for at sikre dette ved at male, at der ikke
er nogen spaending til stede.
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Opstartsprocedure

f Opstartsproceduren ma kun gennemferes af en kvalificeret elektriker.

Sikkerhedsinstruktionerne skal felges under opstartsproceduren. Se
sikkerhedsinstruktionerne pa de forste sider af den tilhgrende hardwaremanual.

0 Kontroller installationen. Se installationstjeklisten i den tilhgrende hardware-manual.

0 Kontroller, at start af motoren ikke medfarer fare.
Belastningsmaskinen frakobles, hvis:
* Der er risiko for gdelaeggelse i tilfeelde af forkert omlgbsretning, eller

» en normal identifikationstest kreeves under opstarten af drevet, hvis
belastningsmomentet er hgjere end 20 %, eller hvis maskinen ikke kan tale det
nominelle transiente moment under identifikationstesten.

Opstart, grundla@aggende om betjeningspanel

Slut betjeningspanelet til drevet ved hjeelp af det
tilharende Kategori 5E-kabel.

Start drevet op. Efter nogle fa gjeblikke viser panelet | |REM & 0,00rp
Outputmode (hgjre). O 00 Hz
Bemaerk! Outputmode vises skiftevis med "Alarm A
2021 MOTORDATA MANGLER", indtil en assistent (') 0 %
startes senere i proceduren. -

P RETNING MENU

0 Skift til lokal styring for at sikre, at ekstern styring er [|LOK & 0,00rpm

deaktiveret, ved at trykke pé tasten pa 0 00 HZ

betjeningspanelet. Lokalstyring indikeres med

teksten "LOK" i den gverste reekke pa displayet. - 00 A

0 %

De to bokse i den nederste reekke af visningen "
angiver funktionen af de to taster 777" og ~%_J - RETNING MENU
Indholdet af boksene afheenger af de synlige
menuvalg.
[ | Tryk pa N_J (MENU) for at f& adgang til LOK & HOVEDMENU 1

go:edmsn:en. —— e PARAMETRE
et gnskede valg markeres i menuen. Tryk pa
tasterne .~ A™ og ¥ for at foretage et nyt 233%E$EEXR

valg, og aktivér ved at trykke p& “Y_] (ENTER). T ENTER

Hovedmenuen er startpunktet for de procedurer, der
er beskrevet herunder.
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Justering af parameterveaerdier

Bemaerk!
+ Du kan altid trykke p& [777” (CANCEL eller EXIT) for at vende tilbage til det forrige
niveau.

+ Som standard er det ikke alle parametre, der er synlige. Angiv parameteren 16.15
Param liste valg til Load lang for at ggre alle parametre synlige.

Sadan justeres en parameter i en assistent:

+ Brug tasterne «~Aa™ og \_¥_~ for at justere indstillingen. Tryk pa GEM for at
acceptere den viste indstilling og fortsaette til den naeste parameter.

Sadan justeres en parameter pa ethvert tidspunkt:

+ Fremheev i hovedmenuen PARAMETRE, og tryk pd “X_| (ENTER).

* Brug «~Aa™ og \ ¥ til at sgge i listen over parametergrupper. Fremhaev den
gnskede gruppe, og tryk pa “X_] (VALG) for at fa vist parametrene i gruppen.

* Fremhaev en parameter, og tryk pa ﬁ (REDIGER) for at justere indstillingen.

* Brug (A og ¥ til at justere indstillingen. Tryk p4 GEM for at acceptere den
viste indstilling. Tryk pa EXIT to gange for at ga tilbage til hovedmenuen.

Bemaerkninger til mere komplicerede redigeringer:

» Nar det drejer sig om parametre, der definerer en digital kilde, kan indstillingen

Konstant bruges til at fastsaette vaerdien til konstanten 1 (C.SAND) eller
0 (C.FALSK).

» Nar det drejer sig om parametre, der definerer en analog eller digital kilde, kan
indstillingen Pointer bruges til frit at vaelge enhver parameterveerdi (analog) eller en
specifik del af en pakket boolesk parameter (digital) som kilden:

» Nar det drejer sig om en analog kilde, er LOK Y PAR ANDRING ——
parametergruppen og parameterindekset

angivet. Nar gruppen er valgt, trykkes der pa 1501A0151 gn:‘{l kilde
NASTE for at flytte til indeksindstillingerne. 0106 P.01. »'E

. Motor moment
Teksten under markgren angiver den aktuelle
indstilling. ’ CANCEL GEM

Nar indekset er indstillet, trykkes der pa GEM
for at acceptere vaerdien. Tryk pa CANCEL pa
ethvert tidspunkt for at kassere eventuelle
ndringer og vende tilbage til parameterlisten.

* Med en digital kilde er parametergruppen, LOK & PAR ANDRING ——
parameterindekset og bithnummeret .
specificeret. Nar et element er indstillet, skal 1002 EKS1 rstar‘tK1 1del
der trykkes pa NAESTE for at ga videre til det P.02. L.I.- 00
naeste. 0201 DI-Status

CANCEL NASTE

Teksten under markgren angiver den aktuelle
indstilling.

Nar bithnummeret er indstillet, trykkes der pa
GEM for at acceptere vaerdien. Tryk pa
CANCEL pa ethvert tidspunkt for at kassere
eventuelle andringer og vende tilbage til
parameterlisten.




AEndring af sproget

Engelsk er standardsproget for den viste tekst. Hvis det @nskes, kan sproget aendres pa

felgende made.
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Kontrollér, at PARAMETRE er markeret i LOK &, HOVEDMENU 1
hovedmenuen, og tryk pa ENTER. PARAMETRE
ASSISTENT
ANDRET PAR
T EXIT | [ ENTER
Naviger til parametergruppe 99 Opstartsdata, og LOK & PAR GRUPPER —99

tryk pa VALG. Bemeerk, at listen fortseetter i hver
retning mellem grupperne 99 og 01 — det er
hurtigere at trykke pa A for gruppe 99.

01 Aktuel vaerdi
02 1I/0 verdi .
03 Kontrol verdi

04 Applikations vardi
EXIT SEL

Kontrollér, at parameter "9901 Sprog" er markeret,
og tryk pa REDIGER.

LOK &, PARAMETRE '
9901 Sprog

Engelsk

9904 Motor type

9905 Motor styre mode

9906 Mot nom strgm

EXIT ANDRE

Veelg det gnskede sprog, og tryk pa GEM.
Tryk pa EXIT to gange for at ga tilbage til
hovedmenuen.

Opstartsprocedurerne, der er beskrevet herunder, ger brug af assistenter. Dette er
rutiner, der guider brugeren gennem de vigtigste parameterindstillinger.

1 — Valg af applikationsmakro

Markér ASSISTENT i hovedmenuen, og tryk pa
ENTER.

LOKY PAR ANDRING —
9901 Sprog

Deutsch
[0407 hex]

CANCEL GEM

LOK &, HOVEDMENU

PARAMETRE

1

ASSTISTENT
ANDRET PAR
_EXIT | [ ENTER_

Markér Application Macro, og tryk pa OK.

LOKY VALG

Velg assistent
AppIication Macrol
Motoropsatning
Start/Stop styring

EXIT OK
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Programmakroer er foruddefinerede Der anvendes
parameterindstillinger, der kan bruges som grundlag | parameterstandarder for
for brugerprogrammer. Fglgende makroer er makroen.

tilgaengelige:

+ Factory (til hastighedsstyringsprogrammer, hvor
et enkelt start-/stopinterface er pakraevet)

» Hand/Auto (til hastighedsstyringsprogrammer,
hvor to eksterne styreenheder bruges)

+ PID reguler. (til processtyringsprogrammer
sasom lukket slgjfe, niveau- og
flowstyringssystemer)

* Moment styring (til moment- og/eller
hastighedsstyring af motor)

+ Sequential control (til
hastighedsstyringsprogrammer, hvor flere
forskellige konstante hastigheder og
accelerations-/decelerationsramper er pakreevet
og sekvenseret).

Flere oplysninger om makroer kan ses i Firmware

Manual.

Markér en af makroerne, og tryk pa OK.

Nar teksten "Done OK" vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfgre
firmwareassistenten.

2 — Motoropsetning

Kontrollér, at du har data fra motormaerkepladen og encoder til radighed (om
ngdvendigt).

Markér ASSISTENT i hovedmenuen, og tryk pa LOK & HOVEDMENU 1

ENTER. PARAMETRE

ASSISTENT
ANDRET PAR

EXIT ENTER
Markér Motoropsaetning, og tryk pa OK. LOKY VALG

Assistenten guider dig gennem motoropseetningen. |[V&19 assistent

Application Macro
_
Start/Stop styring

EXIT OK
Veelg motortypen, AM (asynkron AC- 99.04 Motor type

kortslutningsmotor) eller PMSM (synkron
permamagnetmotor).
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O

Veelg motorstyremode. DTC er egnet i de fleste
tilfeelde.

Skalarmode anbefales, hvis

* motorens nominelle strgm er mindre end 1/6 af
drevets nominelle stram

» drevet anvendes til test, hvor der ikke er tilsluttet
en motor til drevet, eller

+ drevet styrer flere motorer, og antallet af
tilsluttede motorer er variabelt.

99.05 Motor styring

Indtast motordata, som afleeses fra motorens
maerkeplade.

Eksempel pa asynkron motormeerkeplade:

& ABB Motors €€ )

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [—
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ vmin [ A [cos ®[ianN]tEss

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 [ 30 [1475 | 56 |0.83
660 Y 50 |30 [1470 | 34 0.83
380D 50 | 30 1470 | 59 |0.83
415D 50 | 30 [1475 | 54 0.83
440D 60 35 [1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 E ] 6210/C3 | 180 kg
IEC 34-1
RS )

Eksempel pa permamagnetmotor med

maerkeplade:
O ABB Motors CE€®
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ —
S1SPEC INSUL. | No 3424522
JK-21640-1 [ins.cl. F [1pss
Y Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN e
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3  mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1
@ @)

Bemaerk! Motordataene seettes
til preecist den samme vaerdi som
pa motorens meerkeplade. Hvis
motorens omlgbstal f.eks. er
1470 pa maerkepladen, vil
indstilling af veerdien for
parameter 99.09 Mot nom
hastigh til 1500 o/min resultere i
forkert drift af drevet.

Hvis D-data (delta) veelges,
tilsluttes motoren i delta.
Hvis Y-data (stjerne) veelges,
tilsluttes motoren i stjerne.




Quick Start-up Guide til ACS850 med Standard Control Program 23

* nominel motorstrgm 99.06 Mot nom strem
Tilladt omrade: ca. 1/6 x lyq ... 2 % Iyq af drrevet

(0...2 x Iyq, hvis parameter 99.05 Motor styring =
Skalar).

* nominel motorspaending 99.07 Mot nom spaending
Tilladt omrade: 1/6 x Uy ... 2 x Uy af drevet. (Uy
refererer til den hgjeste spaending i hver
spaendingsgruppe).

Med permanmagnetmotorer er den nominelle
spaending BackEMF-spaendingen (ved motorens
nominelle hastighed). Hvis spaendingen er angivet
som spaending pr. o/min, f.eks. 60 V pr. 1000 o/min,
er spaendingen for 3000 o/min ved nominel
hastighed 3 x 60 V = 180 V.

Bemeerk, at den nominelle speending ikke svarer il
den tilsvarende DC-motorspaendingsvaerdi
(E.D.C.M.), der angives af nogle motorproducenter.
Den nominelle spaending kan beregnes ved at
dividere E.D.C.M.-spaendingen med 1,7 (=
kvadratroden af 3).

* nominel motorfrekvens 99.08 Mot nom frekv
Med permamagnetmotor: Hvis frekvensen ikke er
angivet pa motorens maerkeplade, skal den
beregnes med denne formel:

f=nxp/60

hvor p = antal polpar, n = den nominelle

motorhastighed.

* nominel motorhastighed 99.09 Mot nom hastigh
» nominel motoreffekt 99.10 Mot nom effekt

Folgende motordataparametre kan indstilles til at forbedre styrengjagtigheden. Hvis
den ikke kendes, indstilles veerdierne til 0.

» motornominel cos¢ (ikke anvendelige for 99.11 Mot nom cosfii
permamagnetmotorer).
* motorens nominelle akselmoment 99.12 Mot nom moment

Falgende parametre definerer driftsgreenserne for at beskytte det drevne udstyr.

* maks. hastighed 20.01 Maks hastighed
For reduceret og normal ID-kgrsel geelder (se
herunder), at vaerdien skal veere hgjere end 55 % af
motorens tidligere definerede nominelle hastighed.

* min. hastighed 20.02 Min hastighed
For reduceret og normal ID-kersel gzelder (se
herunder), at veerdien skal veere mindre end eller lig
med 0 o/min.
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ol maks. strgm 20.05 Maks strem

Denne veerdi skal veere hgjere end motorens
tidligere definerede nominelle strgam.

0ol maks. moment 20.07 Maks moment 1
For normal ID-kersel geelder (se herunder), at
veerdien skal vaere mindst 100% af motorens
tidligere definerede nominelle moment.

0ol min. moment 20.08 Min moment 1

0 Spergsmalet "Vil du udfgre Id run?" vises. ld-kerslen (identifikationen) identificerer
motorens karakteristika for derved at optimere styringen.

Hvis du ikke vil udfgre denne id-kersel pa dette tidspunkt, skal Nej veelges for at afslutte
firmwareassistenten til motoropsaetning. Fortsaet til afsnittet 3 — Konfiguration af start/
stop.

Hvis du ensker at udfere id-karslen, skal du fortsaette med fglgende trin, FOR du
veelger Ja.

op til ca. 50...100 % af den nominelle hastighed under id-kgrslen.
KONTROLLER, AT DET ER SIKKERT AT KGRE MED MOTOREN, INDEN
ID-K@RSLEN PABEGYNDES!

f ADVARSEL! Med id-kgrslen Normal eller Reduceret ID vil motoren kgre ved

O Kontroller motorens omlgbsretning. Under id-
karslen (Normal eller Reduceret) vil motoren rotere
forleens.

Nar drevets udgangsfrekvens er
ifasen U2, er V2 og W2 tilsluttet
de tilsvarende motorterminaler:

Forlaens Bagleens
0 Serg for, at Safe Torque Off- og
ngdstopskredslgbene (hvis sddanne findes) er
lukkede.
0 Veelg Ja, og tryk pa OK.
0 Veelg id-kgrselsmetoden. 99.13 Idrun mode

Id-kgrslen udfgres ved den naeste start af drevet.

NORMAL ID-kgrsel ber altid veelges, nar det er

muligt.

Bemeerk! Det drevne maskinanlaeg skal frakobles

motoren med Normal ID-karsel:

* hvis belastningsmomentet er hgjere end 20 %,
eller

* hvis maskinanleegget ikke kan tale det nominelle
transiente moment under id-kerslen.
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REDUCERET ID-kgrsel ber veelges i stedet for id-
karslen Normal, hvis de mekaniske tab er hajere
end 20 %, dvs. hvis motoren ikke kan fra-kobles det
drevne udstyr, eller der kraeves fuld flux for at holde
motorbremsen aben (konisk motor).

STANDSTILL ID-kgrsel bgr kun veelges, hvis id-
karslen Normal eller Reduced ikke er mulig pa
grund af begreensningerne, der skyldes den
tilsluttede teknik (f.eks. med lift eller kran).

Bemaerk!

» Motorakslen ma IKKE lases, og
belastningsmomentet skal veere < 20 % under id-
karslen Normal eller Reduceret ID. Med
permamagnetmotor geelder denne begraensning
0gsa, nar id-kerslen Standstill er valgt.

* Mekanisk bremsning abnes ikke af logikken for id-
karslen.

* Id-kerslen kan ikke udfares, hvis parameteren
99.05 Motor styreing = Skalar.

Start motoren (ved at trykke pa knappen START) for
at aktivere id-kerslen.

Id-kerslen angives af alarmen ID-RUN i Alarm: ID-RUN
paneldisplayet.

Nar teksten "Done OK" vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfgre
firmwareassistenten.

3 — Konfiguration af start/stop

Markér ASSISTENT i hovedmenuen, og tryk pa LOK &, HOVEDMENU 1
ENTER. PARAMETRE
ASSISTENT
ANDRET PAR
~ EXIT | [ ENTER
Markér Start/Stop, og tryk pa OK. LOKY VALG
Folgende parametre indstilles. Val%p??i;i;?gﬂtMac ro
Bemaerk! Afhzengigt af de valg du foretager, kan Motoropsathin
rutinen springe over nogle af de parametre, der er h’gﬂﬂiﬁﬁl
angivet herunder. “EXIT | oKk

Veelg start- og stopfunktionen og signalkilderne for | 10.01 Ext1 start valg
det eksterne styrested 1 (EXT1). Programmeér farst | 10.02 Ext1 start in1
parameteren 710.01 (startfunktion) og derefter 10.02 | 10.03 Ext1 start in2
og 10.03 for at veelge kilderne til startsignalet.
Valgmulighederne for parameteren 10.01 er:

In1: Det signal, som er defineret i parameteren
10.02, er kilden for startsignalet (0 = Stop, 1 = Start).
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3-wire: Start/stop-kommandoerne bestemmes ud
fra de to kilder, der er valgt via parametrene 10.02

og 10.03.

Kildestatus 1 (via [Kildestatus 2 (via [Kommando
par. 10.02) par. 10.03)

0->1 1 Start

Alle 1->0 Stop

Alle 0 Stop

In1F In2R: Det signal, der er defineret i
parameteren 10.02, starter drevet i forlaens
omlgbsretning, og signalet, der er definereti 70.03,
starter drevet i modsat omlgbsretning.

In1St In2Dir: Det signal, der er defineret i
parameteren 710.01, starter drevet (0 = Stop, 1 =
Start). Det signal, der er defineret i 10.03, andrer
motorens omlgbsretning (0 = fremad, 1 = tilbage).

0 Veelg start- og stopfunktionen og signalkilderne for | 10.04 Ext2 start valg
det eksterne styrested 2 (EXT2). 10.05 Ext2 start in1

Valgene er de samme som ved EXT1 herover. 10.06 Ext2 start in2

Definer signalkilden for at skifte mellem de eksterne | 12.01 EKS1/EKS2 valg
styresteder EXT1 og EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

Veaelg motorens startfunktion. 11.01 Start metode

Automatisk er den bedste generelle indstilling, der
ogsa giver mulighed for flyvende start (starter, nar
motorer er i omlgb).

Hurtig indebeerer formagnetisering af motoren og
skal veelges, hvis der kraeves et hgijt
lgsrivelsesmoment.

Konstanttid skal veelges, hvis der kreeves en
konstant formagnetiseringstid. Tiden indstilles via
parameteren 11.02 DC magn tid.

0 Veelg stopmetode. 11.03 Stop metode
Frilgb stop: Strammen til motoren afbrydes.
Motoren far lov til at stoppe ved udlgb.

Rampe: Motoren stoppes ved at decelerere langs
den aktive decelerationsrampe (defineres pa et
senere tidspunkt).

H Veelg kilden for startfrigivelsesignal. 10.11 Drift frigivet
Hvis signalet udkobles, vil drevet ikke starte, og hvis
det karer, vil det stoppe ved udlgb. 1 =
Startfrigivelsessignalet er aktivt.

0 Veelg kilden for ngdstopsignalet OFF3. 10.13 Em stop off3
Hvis signalet fiernes (med andre ord aendres til 0),
stopper drevet langs ngdstopsrampen (defineret via
parameteren 22.12 Emerg. Stop tid).
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Nar teksten "Done OK" vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfgre
firmwareassistenten.

4 — Referencevalg

Markér ASSISTENT i hovedmenuen, og tryk pa LOK &, HOVEDMENU 1

ENTER. PARAMETRE

ASSTSTENT
ANDRET PAR

EXIT ENTER
Markér Referencevalg, og tryk pa OK. LOKYL VALG
Felgende parametre indstilles. Va;lagtg?'g1 g;%?]:?n
Bemaerk! Afhzengigt af de valg du foretager, kan start I:S)to . stgr‘i ng
rutinen springe over nogle af de parametre, der er
angivet herunder. EXTT oKk
Veelg styretilstande for de eksterne styresteder 12.03 Ext1 ctrl mode
EXT1 og EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Hastighed: Hastighedsstyring.

Moment: Momentstyring.

Min, Maks, Tilleag: Momentreference og
hastighedsregulatorudgang sammenlignes, og den
matematiske funktion anvendes (mindre, sterre,
addition).

Afhzengigt af valgene defineres hastigheden eller
momementreferencekilden (eller begge) i det
felgende.

Opsaetning af hastighedsreference

Veelg det antal konstante hastigheder (om nogen), der skal bruges.

Hvis du veelger en konstant hastighed, skal du angive, om startretningen skal pavirke
retningen af den konstante hastighed.

Nej: Tegnet for den konstante hastighed bestemmer direkte karelsesretningen, nar den
konstante hastighed er aktiveret.

Ja: Tegnet for den konstante hastighed ganges med veerdien af retningssignalet for at
bestemme karselsretningen, nar den konstante hastighed er aktiveret.
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0 Du skal nu angive, om hver vaelger til konstant hastighed skal aktivere en konstant
hastighed.
Nej: De konstante hastigheder 1...7 aktiveres via de kilder, der er valgt via parametrene
26.02, 26.03 og 26.04. Det sker pa fglgende made:
Kilde defineret Kilde defineret Kilde defineret |Konstant hastighed aktiv
med par. 26.02 med par. 26.03 med par. 26.04
0 0 0 Ingen
Konstant hastighed 1
Konstant hastighed 2
Konstant hastighed 3
Konstant hastighed 4
Konstant hastighed 5
Konstant hastighed 6
Konstant hastighed 7

= O] =»|lO|—~|O
alalo|olal-|lo
alalalalololo

Ja: De konstante hastigheder 1...3 aktiveres via de kilder, der henholdsvist er valgt via
parametrene 26.02, 26.03 og 26.04.

0 Indstil kilderne for veelgeren til konstante 26.02 Konst hast valg1
hastigheder. 26.03 Konst hast valg2
26.04 Konst hast valg3
0 Angiv de konstante hastigheder. 26.06 Konst hast1...
0 Veelg kilden for hastighedsreferencesignalet. 21.01 Hast. Ref1 valg
0 Definer den absolutte minimumsgraense for 21.09 SpeedRef min abs

hastighedsreferencen. Denne graense geelder bade
for det positive og det negative omrade.

0 Definer den hastighedsskalering, der anvendes til 19.01 Hastighedsskaler
accelerations/-decelerationstider. Definer 22.02 Acc tid1
accelerations-/decelerationstiderne. 22.04 Acc tid2
Diagrammet herunder viser effekten af parameteren | 22.03 Dec tid1
19.01 Hastighedsskaler pa accelerations-/ 22.05 Dec tid2
decelerationstiderne.

Hastighed
_19.01
|
Acc. | ec.
|
22.02¢ller | 22.03eller Tid
22.04 22.05

Bemaerk: Accelerations-/decelerationstiderne kan
automatisk blive forlaenget af de eksisterende
momentgraenser.
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Veelg kilden for at skifte mellem accelerations-/ 22.01 Acc/Dec valg
decelerationsrampeparrene 1 og 2.

0 = Accelerationstid 1/decelerationstid 1 er
aktiverede, 1 = Accelerationstid 2/decelerationstid 2
er aktiverede.

Opsatning af momentreference

Veelg kilden for momentreferencesignalet. 24.01 Moment ref1 valg
Definer maksimum- og 24.03 Maks. Mom. Valg
minimummomentreferencerne. 24.04 Min. Moment valg

Definer tiderne, hvor momentreferencen skal gges | 24.06 Moment ramp op
fra nul til det nominelle motormoment (rampe op) og | 24.07 Moment ramp ned
omvendt (rampe ned).

Opsztning af analogindgang Al1/AI2 (hvis en af dem er valgt som hastighed eller
kilde for momentreference)

Definer filtertidskonstanten for analogindgangen. 13.01 Al1 filter tid eller
Y 13.06 Al2 filter tid
(] . .
Ufiltreret signal

4

100

63 = Filtreret signal

0=1x(1-¢™M

| = filterindgang (trin)
O = filterudgang

t = tid

T = filtertidskonstant

Definer minimum- og maksimumvaerdierne for 13.02 Al1 maks. eller
analogindgangen. 13.07 Al2 maks.

13.03 Al1 min. eller
13.08 Al2 min.
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0 Definer de skalerede veerdier, der svarer til de 13.04 Al1 maks skala eller
maksimum- og minimumvaerdier, der er defineret i 13.09 Al2 maks skala
det forrige trin. Dette er nyttigt, hvis der kraeves fuld | 13.05 Al1 min skala eller
hastighed ved lavere veerdier for analogindgang. 13.10 AI2 min skala
Al (skaleret)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 AlmAN)
| 13.02/13.07
[
[
[
777777 13.05/13.10
Nar teksten "Done OK" vises i betjeningspanelet, skal der trykkes pa OK for at fuldfgre
firmwareassistenten og startproceduren.
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Kurzanleitung fur die Inbetriebnahme des ACS850
mit Standard-Regelungsprogramm

Informationen uber diese Anleitung

In dieser Anleitung wird die Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme des ACS850
Frequenzumrichters (mit Standard-Regelungsprogramm) dargestellt. Die Eingaben
und Einstellungen fir die Inbetriebnahme werden mit dem ACS850 Bedienpanel
vorgenommen.

Hinweis: In dieser Anleitung werden nur die Funktionen des Bedienpanels
beschrieben, die fiir die Inbetriebnahme gebraucht werden. Die vollstandigen
Anweisungen fiir die Verwendung des Bedienpanels enthélt das Firmware-Handbuch
ACS850 Standard-Regelungsprogramm (3AUA0000049379).

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Alle elektrischen Installations- und Wartungsarbeiten an dem
Antrieb durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Arbeiten Sie niemals bei eingeschalteter Spannung an dem Frequenzumrichter, dem
Brems-Chopper, dem Motorkabel oder dem Motor. Stellen Sie immer durch eine
Messung sicher, dass keine Spannung anliegt.
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Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal vorgenommen
werden. Die Sicherheitsvorschriften miissen bei der Inbetriebnahme befolgt
werden. Siehe die Sicherheitsvorschriften auf den ersten Seiten des jeweiligen
Hardware-Handbuchs.

0 Prifung der Installation. Siehe Installations-Checkliste im jeweiligen Hardware-
Handbuch.

0 Priifen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.
Koppeln Sie die angetriebene Maschine ab, wenn:

+ durch eine falsche Drehrichtung des Motors eine Gefahrdung entstehen kann, oder

* bei der Inbetriebnahme des Antriebs ein normaler ID-Lauf erforderlich ist, wenn das
Lastmoment hoher ist als 20% oder die angetriebene Maschine den Lastwechseln
mit Nennmoment wahrend des ID-Laufs nicht standhalt.

Spannungsversorgung einschalten, Bedienpanel-Bedienung

0 Das Bedienpanel mit einem geeigneten Kabel der
Kategorie 5E an den Frequenzumrichter

anschlieflen.
[] | Den Frequenzumrichter einschalten. Nach kurzer REM L 0.00U/]
Zeit wird auf dem Bedienpanel der Anzeige-Modus O 00 HZ

aktiviert (siehe rechts).

Hinweis: Im Anzeige-Modus wird abwechselnd die ~ 00 A

0%

Warnmeldung “Alarm 2021 Keine Motordaten” .
angezeigt bis die Motordaten wahrend des DREHRTG MENU
Inbetriebnahmevorgangs eingegeben worden sind.

0 Sicherstellen, dass die externe Steuerung Locuv 0.00u/]
deaktiviert ist, Umschalten mit Taste auf dem O 00 Hz

Bedienpanel. Lokalsteuerung wird durch die

Anzeige von “LOC” in der oberen Zeile des Displays - 00 A

angezeigt. . %
In den zwei Rahmen in der unteren Zeile der DREHRTG MENU

Anzeige werden die Funktionsbelegungen der
beiden Funktionstasten 77" und “Y_J
angezeigt. Der Inhalt der Rahmen ist von den
angezeigten Menl-Auswahlméglichkeiten
abhangig.

[] |Mit Taste “S_J (MENU) das Hauptmeni aufrufen. ||[LOC, HAUPTMENU 1

Innerhalb eines Men(s wird die aktuelle Auswahl PARAMETER

invertiert dargestellt. Mit den Tasten ~~A™ und

(¥~ eine neue Auswahl treffen und dann mit éEE’J\iSTEXEEIUI
Taste “Y_] (AUSWAHL) aktivieren. ZURUCK | [AUSWAHL

Das Hauptmenli ist der Startpunkt fiir die
nachfolgend beschriebene Inbetriebnahme.




Kurzanleitung ftir die Inbetriebnahme des ACS850 mit Standard-Regelungsprogramm
33

Einstellung der Parameterwerte

Hinweise:

* An jedem Punkt gelangen Sie mit 777" (ABBRUCH oder ZURUCK) zurick zur
vorhergehenden Ebene.

+ Nicht alle Parameter werden in der Grundeinstellung angezeigt. Parameter 16.15
Wahl Param.liste auf Langlist.lad einstellen, um alle Parameter angezeigt zu
bekommen.

Zum Einstellen eines Parameters innerhalb eines Assistenten:

» Mit den Tasten ~~ A und ¥ _~ den Einstellwert &ndern. Mit Funktionstaste
SPEICHE den angezeigten Wert ibernehmen und dann den nachsten Parameter
aufrufen.

Einstellen eines Parameters ohne Benutzung des Assistenten:

* Im Hauptmenu PARAMETER auswahlen und mit Taste @ (AUSWAHL) aufrufen.

+ Mit den Tasten ~~a™ und \_¥_~ die Liste der Parametergruppen durchblattern.
Die gewlnschte Gruppe markieren und ﬁ (AUSWAHL) driicken, um die
Parameter innerhalb der Gruppe anzuzeigen.

+ Den gewlinschten Parameter markieren und ﬁ (ANDERN) driicken, um den
Wert einzustellen.

» Mit den Tasten A und ¥ _~ den Einstellwert &ndern. Mit Funktionstaste
SPEICHE die angezeigte Einstellung libernehmen. Durch zweimaliges Driicken von
ZURUCK kehren Sie zum Hauptmeni zurtick.

Hinweise zu komplexeren Einstellungsanderungen:

» Bei Parametern, mit denen eine Digitalsignalquelle eingestellt wird, kann die
Einstellung Konst benutzt werden, um den Wert konstant auf 1 (C.Wahr) oder
0 (C.Falsch) zu setzen.

+ Bei Parametern, mit denen eine Analog- oder Digitalsignalquelle eingestellt wird,
kann die Einstellung Zeiger fir die freie Auswahl eines beliebigen Parameterwerts
(analog) oder eines speziellen Bits eines gepackten booleschen Parameters (digital)
als Quelle benutzt werden:

* Bei einer analogen Quelle, werden die LOCU PAR
Parametergruppe und der Parameterindex .
angezeigt. Nach Auswahl der Gruppe, mit 1501A01si gng‘l quelle
Taste WEITER zur ndchsten Indexeinstellung. 0106 P. 01 . !Eh
: P Motor-Drenmoment
Der invers dargestellte Text zeigt die aktuelle
g 9 ABBRUCH SPEICHE

Einstellung an.

Nach Einstellung des Index den Wert mit Taste
SPEICHE Ubernehmen. Mit Taste ABBRUCH
kénnen jederzeit Anderungen verworfen
werden und man kehrt zur Parameterliste
zurlick.
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« Bei einer digitalen Quelle werden die
Parametergruppe, der Parameterindex und die
Bitnummer spezifiziert. Nach Einstellung eines
Werts mit Taste WEITER zum néachsten Wert.
Der invers dargestellte Text zeigt die aktuelle
Einstellung an.

Nach Einstellung der Bitnummer den Wert mit
Taste SPEICHE ubernehmen. Mit Taste
ABBRUCH kénnen jederzeit Anderungen
verworfen werden und man kehrt zur
Parameterliste zurtck.

LOCY® PAR ANDERN
1002 Extl start Quell
P.02.0400

0201 DI-Status
ABBRUCH WEITER

StandardmaRig ist Englisch die Sprache flr die Textanzeigen. Die Spracheneinstellung

kann folgendermafien geandert werden.

Andern der Spracheneinstellung

O

Im Hauptmenli PARAMETER auswahlen und mit
Taste AUSWAHL aufrufen.

LOCYT HAUPTMENU 1

PARAMETER

ASSISTENTEN
GEAND PARAM
ZURUCK AUSWAHL

Zur Parametergruppe 99 IBN-/Motor-Daten blattern
und mit Taste AUSWAHL 6ffnen. Beachten Sie,
dass die Liste in beiden Richtungen nach den
Gruppen 99 und 01 durchblattert werden kann — es
geht mit Taste <A™ schneller zu Gruppe 99.

LOCY PAR GRUPPEN —99
99 IBN-/Motor-Daten
01 Istwertsignale

02 E/A-Werte

03 signale Regelung

04 signale Applikat
ZURUCK AUSWAHL

Sicherstellen, dass Parameter “9901 Language/
Wahl Sprache” hervorgehoben ist und dann Taste
ANDERN driicken.

LOC YL PARAMETER
9901 wa

Sprache
Deutsch
9904 Motorart
9905 Motor-Regelmodus
9906 Motor-Nennstrom

ZURUCK ANDERN
0 Die gewiinschte Sprache auswéhlen und mit Taste ||LOC & PAR ANDERN
SPEICHE bestatigen. 9901 wahl1 Sprache
Durch zweimaliges Driicken von ZURUCK kehren De u t SC h
Sie zum Hauptmen zurlick. [0407 hex]
ABBRUCH| [SPEICHE

Mit der im Folgenden beschriebenen Vorgehensweise nutzen Sie die Assistenten fur
die Inbetriebnahme. Mit diesen Inbetriebnahme-Routinen wird der Benutzer durch die

wichtigen Parametereinstellungen gefihrt.
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1 — Auswabhl eines Applikationsmakros

0 Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit |[LOC &, HAUPTMENU 1

Taste AUSWAHL aufrufen. PARAMETER

ASSTSTENTEN
GEAND PARAM

ZURUCK AUSWAHL
0 Applikationsmakros markieren und Taste OK LOCY WAHL———
driicken. Assistent auswdhlen

AppTikationsmakros
Motor-Inbetriebnahm
Start/Stopp-Steuerun

ZURUCK OK
0 Applikationsmakros sind voreingestellte Parameter- | Die Parameter-
satze, die als Basis benutzerspezifischer Anwen- Standardeinstellungen des
dungen benutzt werden kdnnen. Die folgenden ausgewahlten Makros werden
Makros sind verfligbar: aktiviert.

« Standard (fir Anwendungen mit Drehzahlrege-
lung mit einer einfachen Start/Stop-Schnittstelle)

+ Hand/Auto (fur Drehzahregelungsapplikationen,
bei denen zwei externe Steuerplatze benutzt wer-
den).

* Prozess-Regelung (fiir Prozessregelungsappli-
kationen wie Druckregelung, Fillstands- oder
Durchflussregelungssysteme)

* Momenten-Regelung (fiir die Drehmoment- und/
oder Drehzahlregelung von Motoren)

+ Sequenz-Regelung (fiir Drehzahlregelungsappli-
kationen in denen mehrere Konstantdrehzahlen
und Beschleunigungs-/Verzégerungsrampen in
einer bestimmten Abfolge erforderlich sind).

Weitere Informationen zu den Makros enthalt das

Firmware-Handbuch.

Eines der Makros markieren und Taste OK driicken.

Nach der Anzeige von “Fertig ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK driicken, um den
Assistenten zu schlief3en.

2 — Motor-Inbetriebnahme
Vor Beginn der Inbetriebnahme sicherstellen, dass die Daten von Motor-Typenschild
und Drehgebern (falls benutzt) bereit liegen.
Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit |[LOC &, HAUPTMENU
Taste AUSWAHL aufrufen. PARAM ET E R

ASSTISTENTEN
GEAND PARAM
ZURUCK AUSWAHL

1
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Motor-Inbetriebnahm markieren und Taste OK
driicken.

Der Assistent fiihrt Sie jetzt durch die Motor-
Inbetriebnahme.

LOCY WAHL

Assistent auswdhlen
Applikationsmakros

Motor-1lnbetriebnahm
ar opp-Steuerun

ZURUCK oK
Auswahl des Motortyps, AM (Asynchron- 99.04 Motorart

Kéfiglaufer-AC-Motor) oder PMSM
(Permanentmagnet-Synchronmotor).

Auswahlen des Motorregelungsmodus. DTC ist fir

die meisten Anwendungen geeignet.

Skalarregelung wird empfohlen, wenn

» der Nennstrom des Motors weniger als 1/6 des
Nennausgangsstroms des Frequenzumrichters
betragt.

+ der Frequenzumrichter ohne angeschlossenen
Motor betrieben wird (z.B. flir Priifzwecke) oder

+ der Frequenzumrichter mehrere Motoren regelt
und die Anzahl der angeschlossenen Motoren
variabel ist.

99.05 Motor-Regelmodus
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Eingabe der Motordaten vom Motor-Typenschild:
Beispiel fiir das Typenschild eines

Asynchronmotors:
(& A
ABB Motors C€
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [+
| No
[Ins.cl. F P 55
v Hz [kW [ vmin [ A [cos ®[iaiN]|tE/s
690Y [ 50 [30 [1475 [32.5 [0.83
400D [ 50 [30 [1475 | 56 |0.83
660Y |50 [30 [1470 | 34 |0.83
380D | 50 | 30 [1470 [ 59 [0.83
415D | 50 [ 30 [1475 [ 54 |0.83
440D |60 | 35 [1770 | 59 [0.83
Cat.no _ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 2 6210/C3 [ 180 kg
.@. IEC 34-1 {}}
\J "/

Beispiel fuir das Typenschild eines
Permanentmagnetmotors:

& ABB Motors CE€>
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ —
S1SPEC INSUL. | No 3424522
JK-21640-1 [Inscl. F [1pss
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400 D 50 55 600 103 0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1

Hinweis: Die Motordaten mit
exakt den selben Werten einge-
ben, die auf dem Motor-Typen-
schild eingetragen sind. Wenn
zum Beispiel die Motor-Nenn-
drehzahl auf dem Motorschild
1470 U/min ist, und Sie geben in
Parameter 99.09 Mot-Nenndreh-
zahl 1500 U/min ein, flhrt dies zu
einem fehlerhaften Betrieb des
Antriebs.

Bei Benutzung der Dreieck-Daten
(D) muss auch der Motoran-
schluss im Dreiecksanschluss
ausgefiihrt werden.

Bei Benutzung der Stern-Daten
(Y) muss auch der Motoran-
schluss im Stern ausgefiihrt wer-
den.

0ol Motor-Nennstrom

Zulassiger Bereich: ungefahr 1/6 x Iyq ... 2 X Iyg
des Frequenzumrichter-Nennstroms

(0...2 x Iyq, wenn Parameter

99.05 Motor-Regelmodus = Skalar ist).

99.06 Motor-Nennstrom
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* Motor-Nennspannung

Zulassiger Bereich: 1/6 x Uy ... 2 x Uy des Fre-
quenzumrichters. (Uy ist die hochste Spannung im
jeweiligen Spannungsbereich).

Bei Permanentmagnetmotoren ist die Nennspan-
nung die Gegen-EMK-Spannung (bei Motornenn-
drehzahl). Wenn die Spannung als Spannung
bezogen auf Drehzahl (U/min) angegeben ist, z.B.
60 V pro 1000 U/min, dann ist die Spannung fir
Nenndrehzahl 3000 U/min gleich 3 x 60 V = 180 V.
Beachten Sie, dass die Nennspannung nicht gleich
der aquivalenten DC-Motorspannung (E.D.C.M.) ist,
deren Wert von einigen Motorenherstellern angege-
ben wird. Die Nennspannung kann durch Division
der E.D.C.M.-Spannung durch 1,7 (= Quadratwurzel
von 3) berechnet werden.

99.07 Mot-Nennspannung

* Motor-Nennfrequenz

Bei Permanentmagnet-Motoren: Ist die Frequenz
nicht auf dem Motor-Typenschild angegeben, muss
sie mit der folgenden Formel berechnet werden:
f=nxp/60

dabei sind:

p = Anzahl der Polpaare,

n = Motornenndrehzahl.

99.08 Mot-Nennfrequenz

* Motor-Nenndrehzahl

99.09 Mot-Nenndrehzahl

* Motor-Nennleistung

99.10 Mot-Nennleistung

Die folgenden Motordaten-Parameter kdnnen zur Erhéhung der Regelgenauigkeit
eingestellt werden. Wenn die Daten nicht bekannt sind, die Werte auf O setzen.

* Motor-Nenn-cos¢ (nicht fur
Permanentmagnetmotoren).

99.11 Mot-CosPhi

* Motorwellen-Nennmoment.

99.12 Mot-Nennmoment

Mit den folgenden Parametern werden Betriebsgrenzwerte zum Schutz der

Antriebseinrichtung eingestellt.

» Maximaldrehzahl

Fur den ID-Lauf in den Alternativen Normal und
Reduziert (siehe unten), sollte dieser Wert hdher
sein als 55% der zuvor eingestellten Motor-
Nenndrehzahl.

20.01 Maximal-Drehzahl

* Minimaldrehzahl

Fir den ID-Lauf in den Alternativen Normal und
Reduziert (siehe unten), sollte dieser Wert kleiner
oder gleich 0 U/min sein.

20.02 Minimal-Drehzahl
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0ol Maximalstrom 20.05 Maximal-Strom
Der Wert sollte hoher sein als 55% des vorher

eingestellten Motornennstroms.

0ol Maximaldrehmoment 20.07 Max.Moment 1

Fir den ID-Lauf Normal (siehe unten) sollte dieser
Wert mindestens 100% des vorher eingestellten
Motor-Nenndrehmoments betragen.

0l Mindestdrehmoment 20.08 Min.Moment 1

0 Folgende Frage wird angezeigt “ID-Lauf ausfiihren?”. Wahrend des ID-Laufs
(Identifizierungslauf) ermittelt der Frequenzumrichter die Charakteristik des Motors fiir
eine optimale Motorregelung.

Wenn der ID-Lauf jetzt nicht ausgefuhrt werden soll, wahlen Sie Nein, um die Motor-
Inbetriebnahme mit dem Firmware-Assistenten zu beenden.

Weiter mit Abschnitt 3 — Start/Stop-Konfiguration.

Wenn der ID-Lauf ausgefiihrt werden soll, priifen Sie zunachst die folgenden Schritte,
BEVOR Sie mit Ja bestatigen.
WARNUNG! Der Motor beschleunigt auf ungefahr 50...100% der

Nenndrehzahl wahrend des ID-Laufs Normal oder Reduziert.
STELLEN SIE VOR DEM ID-LAUF SICHER, DASS DER MOTOR OHNE
GEFAHRDUNGEN ANGETRIEBEN WERDEN KANN!
Prifen Sie die Drehrichtung des Motors. Wahrend
des ID-Laufs (Normal oder Reduziert) dreht der
Motor in Drehrichtung vorwarts.

Wenn die Ausgangsphasen U2,
V2 und W2 des Frequenz-
umrichters an die entsprechen-
den Klemmen im Motor-
Klemmenkasten angeschlossen
sind:

Vorwarts Rickwarts

Sicherstellen, dass die Schaltkreise flir das sicher
abgeschaltete Drehmoment (STO) und fiir Notstopp
(falls vorhanden) geschlossen sind.

Danach mit Auswahl Ja und Taste OK den ID-Lauf
aktivieren.

Auswahl des Modus, in dem der ID-Lauf erfolgen
soll.

Der ID-Lauf wird beim nachsten Start des
Frequenzumrichters ausgefiihrt.

99.13 Mot ID-Laufmodus
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Normal sollte immer, wenn méglich, gewahlt
werden.

Hinweis: Die angetriebene Maschine muss beim
ID-Lauf "Normal" vom Motor abgekoppelt werden:

* wenn das Lastmoment héher ist als 20% oder

« wenn die angetriebene Maschine beim ID-Lauf
den Lastwechseln mit Nenndrehmoment nicht
standhalt.

Der ID-Lauf Reduziert sollte anstelle des ID-Laufs
"Normal" gewahlt werden, wenn die mechanischen
Verluste héher sind als 20%, d.h., wenn der Motor
nicht von der angetrieben Einrichtung abgekoppelt
werden kann oder ein voller Fluss erforderlich ist,
um die Motorbremse gedéffnet zu halten
(Verschiebeanker-Motor).

Der ID-Lauf Stillstand sollte nur gewahlt werden,

wenn der ID-Lauf Normal oder Reduziert unter

Rucksichtnahme auf die Art der angetriebenen

Mechanik nicht méglich ist (z.B. bei Hub- oder Kran-

Applikationen).

Hinweise:

» Die Motorwelle darf nicht blockiert sein und das
Lastmoment muss < 20% betragen, wenn der ID-
Lauf Normal oder Reduziert ausgefuihrt wird.
Diese Bedingungen gelten bei Permanentmag-
netmotoren auch bei Auswahl des Stillstand-ID-
Laufs.

» Eine mechanische Bremse wird durch die
Schaltlogik fiir den ID-Lauf nicht gedffnet.

» Der ID-Lauf kann nicht ausgefiihrt werden, wenn
Parameter 99.05 Motor-Regelmodus auf Skalar
eingestellt ist.

0 Starten des Motors (durch Driicken der START-
Taste), um den ID-Lauf zu aktivieren.

Die Ausfuhrung des ID-Laufs wird durch die Warnmeldung: ID-Lauf
Warnmeldung ID-Lauf auf dem Bedienpanel
angezeigt.

Nach der Anzeige von “Fertig ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK driicken, um den
Assistenten zu schlieflen.

3 — Start/Stop-Konfiguration
Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit ||[LOC Y, HAUPTMENU 1

Taste AUSWAHL aufrufen. PARAMETER
ASSISTENTEN

GEAND PARAM
ZURUCK] __ [AUSWAHL
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Start/Stop Steuerun markieren und Taste OK
dricken.

Die folgenden Parameter werden eingestellt.
Hinweis: Abhangig von der Auswahl werden einige
der nachfolgend aufgelisteten Parameter
Ubergangen.

LOCT WAHL

Assistent auswdhlen
Applikationsmakros
Motor-Ibetriebnahm
Start/Stop Steuerun

ZURUCK OK

Auswahl der Start/Stop-Funktion und der
Signalquellen fiir den externen Steuerplatz 1
(EXT1). Zuerst Parameter 10.01 (Start-Funktion)
einstellen, dann 70.02 und 70.03, um die Quellen
fur das Startsignal einzustellen.

Die Auswahlalternativen fir Parameter 70.07 sind:
Quelle 1: Das Signal gemaR Einstellung von
Parameter 710.02 ist die Quelle fiir das Startsignal
(0 = Stopp, 1 = Start).

3-Draht: Start/Stop-Befehle werden auf Basis des
Status der zwei, mit den Parametern 70.02 und
10.03 eingestellten Quellen ausgefiihrt.

Status von Quelle [Status von Quelle [Befehl
1 2

(Par. 10.02) (Par. 10.03)

0->1 1 Start
Jeder 1->0 Stopp
Jeder 0 Stopp

Qu1F Qu2R: Das Signal gemaf Parameter 10.02
startet den Antrieb in Drehrichtung vorwarts und das
Signal gemal Parameter 10.03 startet den Antrieb
ruckwarts.

Qu1St Qu2R: Das Signal gemaR Einstellung von
Parameter 10.01 ist die Quelle flr das Startsignal (0
= Stopp, 1 = Start). Das Signal gemaR 70.03 andert
die Drehrichtung des Motors (0 = vorwarts,

1 = rickwarts).

10.01 Ext1 Start Wahl
10.02 Ext1 Start Quel1
10.03 Ext1 Start Quel2

Auswahl der Start/Stop-Funktion und Signalquellen
fur den externen Steuerplatz 2 (EXT2).

Auswahl und Einstellungen wie bei EXT1 oben.

10.04 Ext2 Start Wahl
10.05 Ext2 Start Quel1
10.06 Ext2 Start Quel2

Einstellung der Signalquelle fir den Wechsel
zwischen den externen Steuerplatzen EXT1 und
EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2-Wahl
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Auswahlen der Motor-Startfunktion.

Automatisch ist die beste Universal-Einstellung,
die auch einen fliegenden Start (Start bei
drehendem Motor) unterstitzt.

Schnell beinhaltet die Vormagnetisierung des
Motors und sollte gewahlt werden, wenn ein hohes
Startmoment erforderlich ist.

Konstantzeit sollte gewahlt werden, wenn eine
konstante Vormagnetisierungszeit erforderlich ist.
Die Zeit wird mit Parameter 11.02 DC-Magnet.zeit
eingestellt.

11.01 Start-Methode

Auswahlen der Motor-Stopp-Methode.

Trudeln: Die Spannungsversorgung des Motors
wird abgeschaltet. Der Motor trudelt aus bis zum
Stillstand.

Rampe: Der Motor wird entlang einer aktiven
Verzdgerungsrampe gestoppt (Definition folgt).

11.03 Stop-Methode

Wahlt die Quelle des Reglerfreigabe-Signals aus.
Ist/wird das Freigabesignal abgeschaltet, startet der
Frequenzumrichter nicht oder der Motor trudelt aus,
falls er dreht. 1 = Freigabesignal aktiv.

10.11 Reglerfreig Quel

Wahlt die Quelle fiir das Stoppsignal AUS3 aus.
Wenn das Signal abgeschaltet wird (d.h. es
wechselt auf 0), stoppt der Antrieb entlang der
AUS3-Stopprampe (Einstellung mit Parameter
22.12 AUS3 Stopzeit).

10.13 AUS3 Quelle

Nach der Anzeige von “Fertig ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK driicken, um den

Assistenten zu schlie3en.

4 — Sollwert-Auswahl

Im Hauptmeni ASSISTENTEN auswahlen und mit
Taste AUSWAHL aufrufen.

LOCYT HAUPTMENU 1

PARAMETER

ASSISTENTEN
GEAND PARAM

ZURUCK AUSWAHL
Sollwertauswahl markieren und Taste OK driicken. | [LOCYT WAHL

Die folgenden Parameter werden eingestellt.
Hinweis: Abhangig von der Auswahl werden einige
der nachfolgend aufgelisteten Parameter
Ubergangen.

Assistent auswdhlen
Motor-Inbetriebnahm

Stal"ti StOi Steuerun
So | lwertauswa

ZURUCK OK
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Auswahl der Regelungsart fiir die externen 12.03 Ext1 Betriebsart
Steuerplatze EXT1 und EXT2. 12.05 Ext2 Betriebsart
Drehzahl-Reg: Drehzahlregelung.
Drehmom-Reg: Drehmomentregelung

Min, Max, Addieren: Drehmomentsollwert und
Drehzahlreglerausgang werden verglichen und die
mathematische Funktion wird angewendet (kleiner,
groRer, Addition).

Abhangig von der getroffenen Auswahl werden im
nachsten Schritt Drehzahl- oder Drehmoment-
Sollwertquelle (oder beide) definiert.

Drehzahlsollwert-Einstellung

Auswahl des Werts der zu benutzenden Konstantdrehzahlen (wenn zutreffend).
Bei jeder Konstantdrehzahl-Einstellung wird abgefragt, wie die Eingabe die
Drehrichtung der Konstandrehzahl beeinflusst.

Nein: Das Vorzeichen der Konstantdrehzahl bestimmt die Drehrichtung, wenn die
Konstantdrehzahl aktiviert wird.

Ja: Das Vorzeichen der Konstantdrehzahl wird multipliziert mit dem Wert des
Drehrichtungssignals und bestimmt dadurch die Drehrichtung, wenn die
Konstantdrehzahl aktiviert wird.

Jetzt werden Sie gefragt, ob jeder Konstantdrehzahl-Selektor eine Konstantdrehzahl
aktivieren soll.

Nein: Die Konstantdrehzahlen 1...7 werden durch die mit den Parametern 26.02, 26.03
und 26.04 eingestellten Quellen wie folgt aktiviert:

Quelle eingestellt | Quelle eingestellt | Quelle eingestellt | Aktivierte Konstantdrehzahl
mit Par. 26.02 mit Par. 26.03 mit Par. 26.04
0 0 0 Keine Konstantdrehzahl
1 0 Konstantdrehzahl 1
0 1 0 Konstantdrehzahl 2
1 1 0 Konstantdrehzahl 3
0 0 1 Konstantdrehzahl 4
1 0 1 Konstantdrehzahl 5
0 1 1 Konstantdrehzahl 6
1 1 1 Konstantdrehzahl 7

Ja: Die Konstantdrehzahlen 1...3 werden einzeln entsprechend durch die mit den
Parametern 26.02, 26.03 und 26.04 eingestellten Quellen aktiviert.

| Einstellen der Quellen des Konstantdrehzahl- 26.02 Wahl 1 Konst.DZ
Selektors. 26.03 Wahl 2 Konst.DZ
26.04 Wahl 3 Konst.DZ

0 Eingabe der Konstantdrehzahlen. 26.06 Konst.Drehzahl 1...

Auswahl der Quelle des Drehzahlsollwert-Signals. | 21.07 Wahl Drehz-Soll1
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Einstellung der absoluten Minimum-Grenze des
Drehzahlsollwerts. Diese Grenze gilt sowohl fir den
positiven als auch den negativen Bereich.

21.09 Min.DZ-Soll.abs

Einstellung der Drehzahl-Skalierung fiir die
Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten. Einstellung
der Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten.

Das folgende Diagramm stellt die Wirkung der Ein-
stellung von Parameter 19.01 Drehzahl Skalier auf
die Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten dar.

Drehzahl

19.01

Beschleunigung |

Verzdgerung

0

|
| .
22.02o0der | 22.03 oder Zeit

22.04 22.05

Hinweis: Die Beschleunigungs-/Verzdgerungszei-
ten kénnen sich automatisch durch die eingestellten
Drehmoment-Grenzwerte verlangern.

19.01 Drehzahl Skalier
22.02 Beschleun.zeit 1
22.04 Beschleun.zeit 2
22.03 Verzdger.zeit 1
22.05 Verzéger.zeit 2

Einstellen der Quelle fir das Umschaltsignal zwi-
schen den Beschleunigungs-/Verzégerungsrampen-
paaren 1 und 2.

0 = Beschleunigungszeit 1/Verzdgerungszeit 1 aktiv,
1 = Beschleunigungszeit 2/Verzégerungszeit 2 aktiv.

22.01 Wahl Beschl/Verz

Drehmomentsollwert-Einstellung

Auswahl der Quelle des Drehmomentsollwert-Sig-
nals.

24.01 Wahl Mom.Soll1

Einstellen der oberen und unteren Grenze des
Drehmomentsollwerts.

24.03 Max.Mom.Soll
24.04 Min.Mom.Soll

Einstellung der Zeiten fir den Anstieg des Drehmo-
mentsollwerts von Null auf das Motor-Nenndrehmo-
ment (Rampe auf) und umgekehrt (Rampe ab).

24.06 Mom.Rampe auf
24.07 Mom.Rampe ab
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Einstellungen der Analogeingédnge Al1/AI2 (wenn einer davon als Quelle des
Drehzahl- oder Drehmomentsollwerts ausgewahlt wurde)

Einstellung der Filterzeitkonstante fir den
Analogeingang.

% ) .
Ungefiltertes Signal

100 2
63 ‘ Gefiltertes Signal
— t
T
O=1x(1-etM

| = Filtereingang (Sprung)
O = Filterausgang

t = Zeit

T = Filterzeitkonstante

13.01 Al1 Filterzeit oder
13.06 Al2 Filterzeit

Einstellen der Maximal- und Minimalwerte des
Analogeingangs.

13.02 Al1 max oder
13.07 Al2 max
13.03 Al1 min oder
13.08 Al2 min

Einstellung der skalierten Werte, die den Maximal-
und Minimalwerten entsprechen, die im vorherge-
henden Schritt eingestellt wurden. Dieses ist niitz-
lich, wenn die volle Drehzahl bei niedrigen
Analogeingangswerten erforderlich ist.

Al (skaliert)
A

13.04/13.09 | — — — — —
|
|
|
|

13.03/13.08 Al (TAN)

13.02/13.07

777777 13.05/13.10

13.04 Al1 max Skalieru oder
13.09 Al2 max Skalieru
13.05 Al1 min Skalieru oder
13.10 Al2 min Skalieru

Nach der Anzeige von “Fertig, ok!” auf dem Bedienpanel die Taste OK driicken, um den

Firmware-Assistenten zu schlieRen und die Inbetriebnahme zu beenden.
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Guia rapida de puesta en marcha del ACS850 con
programa de control estandar

Acerca de esta guia

Esta guia contiene el procedimiento basico que debe seguirse para la puesta en
marcha de un convertidor ACS850 (con programa de control estandar). El
convertidor se configura a lo largo del procedimiento con ayuda del panel de control
del ACS850.

Nota: En la guia solamente se describen las funciones del panel de control
necesarias durante el procedimiento. Las instrucciones completas para el uso del
panel de control se incluyen en el Manual de Firmware del programa de control
estandar del ACS850 (3AUA0000054538 [Espafriol]).

Instrucciones de seguridad

A ijADVERTENCIA! Todos los trabajos de instalacion eléctrica y
mantenimiento realizados en el convertidor deben ser ejecutados
unicamente por electricistas cualificados.

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del chopper de frenado, el cable de motor
o el motor con la alimentacién del convertidor conectada. Realice siempre una
medicién para verificar que no exista tension.
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Procedimiento de puesta en marcha

Seguridad

La puesta en marcha sélo puede ser efectuada por un electricista cualificado.

A Deben seguirse las instrucciones de seguridad durante todo el procedimiento de
puesta en marcha. Lea las instrucciones de seguridad incluidas en las primeras
paginas del manual de hardware correspondiente.

Compruebe la instalacion. Lea la lista de comprobacion de la instalacién en el manual
de hardware correspondiente.

Compruebe que la puesta en marcha del motor no suponga ningun peligro.
Desacople la maquinaria accionada si:
+ existe riesgo de dafios en caso de una direccion de giro incorrecta, o

* se necesita una marcha de ID Normal durante la puesta en marcha del convertidor,
cuando el par de carga es superior al 20% o la maquinaria no es capaz de soportar el
par nominal momentaneo durante la marcha de ID.

Alimentacién, funciones basicas del panel de control

Conecte el panel de control al convertidor mediante
un cable de categoria 5E adecuado.

Ponga en marcha el convertidor. Tras unos REM L 0.00rp
instantes, el panel muestra el modo de Salida O . 00 Hz
(derecha). A
Nota: La pantalla del modo de Salida se alternara (') O

con el mensaje "Alarma 2021 SIN DATOS MOTOR" . %
hasta que mas adelante se introduzcan los datos DIR MENU
del motor en este procedimiento.

0 Cambie a control local para asegurarse de que se LOCyY 0.00rpm
ha inhabilitado el control externo. Para ello pulse la 0 00 HZ
tecla en el panel de control. El control local se 00
indica a través del texto "LOC" que aparece en la - A
fila superior de la pantalla. . %
Los dos recuadros de la fila inferior de la pantalla DIR MENU

indican la funcion de las teclas multifuncion =7 y
. El contenido de los recuadros depende de
las elecciones del menu que se muestran.

0 Pulse “Y_] (MENU) para acceder al ment LOCY MENU PRPAL —1

principal. PARAMETROS
Dentro de cualquier mend, la seleccion deseada se AS I STENTES
muestra resaltada. Pulse las teclas /A y

(¥~ para cambiar su seleccion; validela PAR CAMB IADO
pulsando <5 (INTRO). SALIR INTRO
El menu principal sirve como punto de inicio de
todos los procedimientos descritos a continuacion.
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Ajuste de los valores de los parametros

Notas:
+ Pulse [777” (CANCELA o SALIR) siempre que desee volver al nivel anterior.

+ Por defecto, no estan visibles todos los parametros. Ajuste el parametro 76.15 Selec
Menu Param a Lista Larga para visualizar todos los parametros.

Para ajustar un parametro dentro de un asistente:

« Utilice las teclas ~~A™ y ¥~ para ajustar la configuracion. Pulse GUARDAR
para guardar la configuracion mostrada y proseguir con el siguiente parametro.

Para ajustar un parametro en cualquier otro momento:

+ En el men0 principal, vaya a PARAMETROS y pulse "X _] (INTRO).

« Utilice las teclas ~~A™ y (¥~ para examinar la lista de grupos de parametros.
Seleccione el grupo deseado y pulse ﬁ (SEL) para que se muestren en pantalla
los parametros de ese grupo.

» Seleccione un parametro y pulse ﬁ (EDITAR) para ajustar su configuracion.

« Utilice las teclas ~~A™ y \_¥_~ para ajustar la configuracion. Pulse GUARDAR
para guardar la configuracién mostrada. Pulse SALIR dos veces para volver al menu
principal.

Notas para realizar configuraciones mas complejas:

» En el caso de parametros que definen una fuente digital, el ajuste Const puede
utilizarse para fijar el valor a la constante 1 (C.TRUE) o 0 (C.FALSE).

» En el caso de parametros que definen una fuente digital o analdgica, el ajuste
Puntero puede utilizarse para seleccionar con libertad cualquier valor del parametro
(analégico) o un bit especifico de un parametro booleano compacto (digital) como
fuente:

» En una fuente analdgica, el grupo de LOCY EDICION PAR ——
rametr | indi rametr an .
ZZpaeciT?l::gjoy:Trag (S:ZI:icFi)c?n:\r ;tgﬁs:tzulse 1501 sAl Funcion

SIGUI para acceder a la configuracién del P.01. ’Iﬂ
indice. 0106 Par
CANCELA GUARDAR

Bajo el cursor se muestra el texto con la
configuracién actual.

Tras configurar el indice, pulse GUARDAR
para aceptar el valor. Pulse CANCELA en
cualquier momento para descartar los cambios
realizados y volver a la lista de parametros.

« En una fuente digital, el grupo de parametros, |[[LOCY EDICION PAR —
el indice de parametros y el nimero de bit
estan especificados. Tras seleccionar un 1002 Extl rMar‘cha 1
elemento, pulse SIGUI para pasar al siguiente. P. 02 . L.I.- 00

Bajo el cursor se muestra el texto con la 0201 Estado ED

configuracién actual. CANCELA SIGUIL

Tras ajustar el numero de bit, pulse GUARDAR
para aceptar el valor. Pulse CANCELA en
cualquier momento para descartar los cambios
realizados y volver a la lista de parametros.
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Por defecto, los textos se muestran en inglés. Si lo desea, puede cambiar el idioma de

la siguiente manera.

En el menu principal, asegurese de seleccionar
PARAMETROS y pulse INTRO.

LOCY MENU PRPAL —1

PARAMETROS
ASISTENTES
PAR CAMBIADO
“SALIR | [ INTRO

Desplacese hasta el grupo de parametros 99 Datos
de partida y pulse SEL. Recuerde que la lista se
muestra de forma continua en ambas direcciones
entre los grupos 99 y 01 (resulta mas rapido pulsar
(A para llegar al grupo 99).

LOCY GRUPOS PARAM-—99
99 Datos de partida
01 valores actuales
02 estado E/S

03 sefales de_ control
04 senales aplicacidn

SALIR SEL

Asegurese de haber seleccionado el parametro
"9901 Idioma" y pulse EDITAR.

LOC L, PARAMETROS

9901 Idioma
English
9904 Tipo motor
9905 Modo ctrl motor
9906 Intens nom motor

SALIR EDITAR

Seleccione el idioma deseado y pulse GUARDAR.

Pulse SALIR dos veces para volver al menu
principal.

LOCY EDICION PAR ——
9901 Idioma

Deutsch
[0407 hex]
CANCELA GUARDAR

Los procedimientos de puesta en marcha descritos a continuacién se sirven de los
asistentes. Son rutinas que guian al usuario a lo largo de los ajustes esenciales de los

parametros.

1 — Seleccion de la macro de la aplicacion

En el mend principal, vaya a ASISTENTES y pulse
INTRO.

LOC®, MENU PRPAL —1
PARAMETROS

ASISTENTES
PAR CAMBIADO

SALIR INTRO

Seleccione Macro de aplicacion y pulse
ACEPTAR.

LOCY ELECCION
Seleccionar asistente

pacro de apTcacion]
conT1g de motor

control Marcha / Paro

SALIR ACEPTAR
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0 Las macros de aplicacién son ajustes predefinidos | Se aplican a la macro los valores
de los parametros que pueden utilizarse como base | por defecto de los parametros.
para las aplicaciones del usuario. Tiene a su
disposicion las siguientes macros:

+ Fabrica (para aplicaciones de control de la
velocidad en que es necesaria una interfaz
sencilla de marcha/paro)

» Manual / Auto (para aplicaciones de control de la
velocidad en que se utilizan dos dispositivos de
control externos)

+ Control PID (para aplicaciones de control de
procesos tales como sistemas de control del flujo,
del nivel o de la presién en un bucle cerrado)

» Control de Par (para el control de la velocidad
yl/o el par del motor)

+ Control Secuencial (para aplicaciones de
control de la velocidad en que son necesarias y
se secuencian multiples velocidades constantes y
rampas de aceleracion/deceleracion).

Encontrara mas informacién sobre las macros en el

Manual de Firmware.

Seleccione una de las macros y pulse ACEPTAR.

Tras mostrarse el mensaje "Realizado" en el panel de control, pulse ACEPTAR para
finalizar el asistente del firmware.

2 — Config de motor
O

Asegurese de tener a mano la informacion del encoder (si es necesario) y de la placa
de caracteristicas del motor.

En el mend principal, vaya a ASISTENTES y pulse ||[LOC® MENU PRPAL —1
INTRO. PARAMETROS

ASISTENTES
PAR CAMBIADO
“SALIR | [ INTRO
| Seleccione Config de motor y pulse ACEPTAR. LOCYU ELECCION

El asistente le guiara durante el procedimiento de  ||S€leccionar asistente
Macro de aplicacion

ajuste del motor. Conti1g de motor
Control Marcha / paro
SALIR ACEPTAR

0 Seleccione el tipo de motor, AM (motor asincrono 99.04 Tipo Motor
de CA de jaula de ardilla) o PMSM (motor sincrono
de imanes permanentes, del inglés Permanent
Magnet Synchronous Motor).
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0 Seleccione el modo de control del motor. EI DTC es | 99.05 Modo Ctrl Motor
adecuado en la mayoria de los casos.

Se recomienda el modo escalar si:

* laintensidad nominal del motor es inferior a 1/6
de la intensidad nominal del convertidor,

« el convertidor se usa con fines de prueba sin un
motor conectado, o

+ el convertidor controla diferentes motores y el
numero de motores conectados varia.

Introduzca los datos del motor que figuran en la Nota: Ajuste los datos del motor
placa de caracteristicas del motor. exactamente al mismo valor que
Ejemplo de placa de caracteristicas de un motor | @parece en la placa de

asincrono: caracteristicas. Por ejemplo, si la

velocidad nominal del motor es

(G)- ABB Motors C € @ de 1470 rpm en la placa, el ajuste

del valor del parametro 99.09

8 ~ motor :\S:NXS&T_; 4 = Veloc Nom Motor a 1500 rpm da
[No lugar a un funcionamiento
[Inscl. F P 55 incorrecto del convertidor.

v Hz [KW | r/min | A |cos ®IAIN|'Els Si se seleccionan los datos D
iggg gg :;% 1:’;2 3526'5 g:sg’ (delta, triangulo), conecte el
660Y | 50 |30 |1470 | 34 |03 motor en fridngulo.
380D |50 |30 [1470 | 59 |0.83 Si se seleccionan los datos Y
415D | 50 |30 [1475 | 54 |0.83 (estrella), conecte el motor en
440D |60 | 35 [1770 | 59 |[0.83 estrella.

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 &8 6210/C3 [ 180 kg
.@_ IEC 34-1 {%}
S ”/

Ejemplo de placa de caracteristicas de un motor de
imanes permanentes:

o) ABB Motors € €0

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3

[ e
S1SPEC INSUL. [ No 3424522
JK-21640-1 [ins.cl. F [1Pss
\ Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400D 50 55 600 103 0.97

Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477

6316/C3  Jmm 6316/C3 630kg

IEC 34-1

® &
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0ol Intensidad nominal del motor 99.06 Intens Nom Motor

Intervalo permitido: aproximadamente 1/6 x /g ... 2
x |pq del convertidor (0...2 x Iy si el parametro
99.05 Modo Ctrl Motor = Escalar).

0ol Tension nominal del motor 99.07 Tens Nom Motor

Intervalo permitido: 1/6 x Uy ... 2 x Uy del
convertidor. (Uy hace referencia a la tensién mas
elevada en cada uno de los intervalos de tension
nominal).

En el caso de motores de imanes permanentes, la
tensién nominal es la tensién BackEMF (a la
velocidad nominal del motor). Si la tensién se indica
en forma de tensién por rpm, p. €j., 60 V por cada
1000 rpm, la tensioén correspondiente a una
velocidad nominal de 3000 rpomes 3 x 60V =180 V.
Tenga en cuenta que la tension nominal no es igual
al valor de tensioén equivalente de un motor de CC
(E.D.C.M., equivalent DC motor) que proporcionan
algunos fabricantes de motores. La tensiéon nominal
puede calcularse mediante la divisiéon de la tension
E.D.C.M. entre 1,7 (= raiz cuadrada de 3).

nRk Frecuencia nominal del motor 99.08 Frec Nom Motor
Para motores de imanes permanentes: Si la
frecuencia no aparece en la placa de caracteristicas
del motor, debe calcularse con ayuda de la
siguiente formula:

f=nxp/60

donde p = numero de pares de polos

y n = velocidad nominal del motor.

nRk Velocidad nominal del motor 99.09 Veloc Nom Motor

0ol Potencia nominal del motor 99.10 Potencia Nom Mot

Los siguientes parametros de datos del motor pueden ajustarse para mejorar la
precision de su control. Si los desconoce, ajuste los valores a 0.

+ cosg nominal del motor (no aplicable en motores | 99.11 Coseno phi nom
de imanes permanentes).

« Par nominal del eje del motor 99.12 Par nom Motor

Los siguientes parametros definen limites de funcionamiento fijados para proteger el
equipo accionado.

0ol Velocidad maxima 20.01 Velocidad maxima
Para marchas de ID normales y reducidas (véase a
continuacion), este valor debe ser superior al 55%
de la velocidad nominal del motor definida
anteriormente.
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0ol Velocidad minima 20.02 Velocidad minima
Para marchas de ID normales y reducidas (véase a
continuacion), este valor debe ser igual o inferior a
0 rpm.

0ol Intensidad maxima 20.05 Intensidad max

Este valor debe ser superior a la intensidad nominal
del motor definida anteriormente.

0ol Par maximo 20.07 Par maximo 1

Para la marcha de ID normal (véase la informacion
que aparece a continuacion), este valor debe ser al
menos el 100% del par nominal del motor definido
anteriormente.

0ol Par minimo 20.08 Par minimo 1

0 Se muestra en pantalla la pregunta "¢ Quiere hacer la |d-Run ahora?". La marcha de ID
(marcha de identificacién) identifica las caracteristicas del motor para un control éptimo
del mismo.

Si no desea realizar en este momento la marcha de ID, seleccione No para finalizar el
asistente del firmware para el ajuste del motor. Pase al apartado 3 — Configuracién de
marcha/paro.

Si desea llevar a cabo la marcha de ID, contintie con los siguientes pasos ANTES de
seleccionar Si.

de la velocidad nominal durante la marcha de ID normal o reducida.
VERIFIQUE QUE SEA SEGURO ACCIONAR EL MOTOR ANTES DE
EFECTUAR LA MARCHA DE ID.

0 Compruebe la direccion de giro del motor. Durante
la marcha (normal o reducida), el motor girara en la
direccion de avance.

f iADVERTENCIA! El motor funciona aproximadamente entre un 50...100%

Cuando las fases de salida U2,
V2 y W2 del convertidor estan
conectadas a los terminales
correspondientes:

0 Asegurese de que los circuitos de la funcién Safe
Torque Off y de paro de emergencia estén cerrados
(si los hubiere).

H Seleccione Siy pulse ACEPTAR.

0 Seleccione el método de la marcha de ID. 99.13 Marcha Ident Mot

La marcha de ID se efectuara la siguiente vez que
se conecte el convertidor.
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Debe seleccionarse la marcha de identificacion
NORMAL siempre que sea posible.

Nota: La maquinaria accionada debe desacoplarse
del motor para la marcha de identificacion normal:

* si el par de carga es superior al 20%, o

+ sila maquinaria no puede resistir la oscilacion del
par nominal durante la marcha de identificacion.

La marcha REDUCED ID (ID reducida) debe
seleccionarse en lugar de la marcha de ID normal si
las pérdidas mecanicas son superiores al 20%, es
decir, el motor no puede desacoplarse del equipo
accionado o es necesaria la totalidad del flujo para
mantener abierto el freno del motor (motor conico).

La marcha STANDSTILL ID (ID en reposo) sélo
debe seleccionarse en el caso de que ni la marcha
de ID normal ni la reducida sean posibles por
restricciones derivadas de los mecanismos
conectados (aplicaciones de elevacion o con
gruas).

Notas:

+ El eje del motor NO debe bloquearse y el par de
carga debe ser del < 20% durante la marcha de
ID normal o reducida. En el caso de un motor de
imanes permanentes, esta restriccion también se
aplica cuando se selecciona la marcha de ID en
reposo.

+ Elfreno mecanico no es abierto por la légica para
la marcha de ID.

+ La marcha de ID no puede realizarse si el
parametro 99.05 Modo Ctrl Motor = Escalar.

0 Arranque el motor (pulse el botén INICIO) para
activar la marcha de ID.

La marcha de ID se indica mediante la alarma Alarma: ID-RUN
MARCHA ID que se muestra en la pantalla del
panel.

Tras mostrarse el mensaje "Realizado" en el panel de control, pulse ACEPTAR para
finalizar el asistente del firmware.

3 — Configuracion de marcha/paro

En el men principal, vaya a ASISTENTES y pulse ||[LOC® MENU PRPAL ——1
INTRO. PARAMETROS

ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR ] [ INTRO_
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O

Seleccione Control Marcha / Paro y pulse
ACEPTAR.

Se ajustaran los siguientes parametros.

Nota: En funcién de las selecciones que realice, la
rutina podria saltarse algunos de los parametros
enumerados a continuacion.

LOCY ELECCION
Seleccionar asistente
Macro de aplicacion

config de motor
ontro | Marcha / Parg

SALIR ACEPTAR

Seleccione la funcién de marcha/paro y las fuentes
de las sefales para el lugar de control externo 1
(EXT1). En primer lugar programe el parametro
10.01 (funcion de marcha), luego 70.02y 10.03
para seleccionar las fuentes de la sefial de marcha.
Las opciones para el parametro 710.07 son:

In1: La sefial definida en el parametro 70.02 es la
fuente para la sefial de marcha (0 = Paro, 1 =
Marcha).

3 hilos: Los comandos de marcha/paro se
determinan en funcion de las dos fuentes
seleccionadas mediante los parametros 10.02'y
10.03.

Estado de la Estado de la Orden
fuente 1 (a través [fuente 2 (a través

del par. 10.02) del par. 10.03)

0->1 1 Marcha
Cualquiera 1->0 Paro
Cualquiera 0 Paro

M1 A/ M2 R: La sefial definida en el parametro
10.02 pone en marcha el convertidor en direccién
de avance y la sefial definida en 10.03 lo pondra en
marcha en direccion retroceso.

M1 St/M2 Dir: La sefal definida en el parametro
10.01 pondra en marcha el convertidor (0 = Paro, 1
= Marcha). La sefial definida en 710.03 cambiara la
direccion del motor (0 = avance, 1 = retroceso).

10.01 Ext1 Mar/Paro/D
10.02 Ext1 Marcha 1
10.03 Ext1 Marcha 2

Seleccione la funcién de marcha/paro y las
fuentes de las sefiales para el lugar de control
externo 2 (EXT2).

Las selecciones son las mismas que las anteriores
con EXT1.

10.04 Ext2 Mar/Paro/D
10.05 Ext2 Marcha 1
10.06 Ext2 Marcha 2

Defina la fuente de las sefiales para cambiar
entre los lugares de control externos EXT1 y EXT2
(0 = EXT1, 1= EXT2).

12.01 Selec EXt1/EXT2
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O

Seleccione la funcion de marcha del motor.

Automatico es el mejor ajuste de tipo general, y
también permite el arranque "flying" (arranque con
el motor girando).

Magn CC implica una magnetizacion previa del
motor y debe seleccionarse si se requiere un
elevado par de arranque.

Magn CC cnst debe seleccionarse si es necesario
un tiempo constante de magnetizacion previa. El
tiempo se ajusta mediante el parametro 71.02
Tiempo MagnConst.

11.01 Funcién Marcha

Seleccione el modo de paro.

Paro libre: Se desconecta la alimentacion del
motor. El motor va decelerando hasta que se para
por si solo.

Rampa: El motor se detiene por deceleracion a lo
largo de la rampa de deceleracion activa (se explica
mas adelante).

11.03 Funcion Paro

Seleccione la fuente de la sefial de permiso de
marcha.

Si la sefal esta desconectada, el convertidor no se
pone en marcha o decelera hasta detenerse si esta
en marcha. 1 = Sefial de permiso de marcha activa.

10.11 Habil. Funcion

Seleccione la fuente de la sefial OFF3 de paro de
emergencia.

Si se elimina la sefal (es decir, si cambia a 0), el
convertidor se detendra a lo largo de la rampa de
paro de emergencia (definida mediante el
parametro 22.12 Tiemp Emerg Stop).

10.13 EM stop off3

Tras mostrarse el mensaje "Realizado" en el panel de control, pulse ACEPTAR para

finalizar el asistente del firmware.

4 — Seleccion de las referencias

En el menu principal, vaya a ASISTENTES y pulse
INTRO.

LOCY MENU PRPAL —1

PARAMETROS

ASISTENTES
PAR CAMBIADO
SALIR | [ INTRO_

Seleccione Selec de Referencia y pulse
ACEPTAR.

Se ajustaran los siguientes parametros.

Nota: En funcion de las selecciones que realice, la
rutina podria saltarse algunos de los parametros
enumerados a continuacion.

LOCY ELECCION
Seleccionar asistente
Config_de motor

control Marcha / Paro
[SelTec de Ref erenc1a

SALIR ACEPTAR
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0 Seleccione el modo de control para los lugares de | 12.03 Modo Ctrl EXT1
control externos EXT1 y EXT2. 12.05 Modo Ctrl EXT2
Velocidad: Control de velocidad.

Par: Control del par.

Min, Max, Suma: Se comparan la salida del
controlador de velocidad y la referencia de par y se
aplica la funciéon matematica (menor, mayor, suma).
En funcion de las selecciones, la fuente de la
referencia de par o de velocidad (o ambas) se
define a continuacion.

Ajuste de la referencia de velocidad

0 Seleccione el numero de velocidades constantes (si las hubiere) que se van a utilizar.
Si selecciona algunas velocidades constantes, se le preguntara si la direccion de
arranque debe afectar a la direccion de las velocidades constantes.

No: El signo de la velocidad constante determina de forma directa la direccion de
marcha cuando la velocidad constante esta activa.

Si: El signo de la velocidad constante se multiplica por el valor de la sefial de Direccion
para determinar la direccién de marcha cuando la velocidad constante esta activa.

0 Ahora se le preguntara si cada selector de velocidad constante debe activar una
velocidad constante.

No: Las velocidades constantes 1...7 son activadas por las fuentes seleccionadas
mediante los parametros 26.02, 26.03 y 26.04 de la forma siguiente:

Fuente definida Fuente definida Fuente definida |Velocidad constante activa
mediante el par. mediante el par. mediante el par.
26.02 26.03 26.04
0 0 0 Ninguno
1 0 0 Velocidad constante 1
0 1 0 Velocidad constante 2
1 1 0 Velocidad constante 3
0 0 1 Velocidad constante 4
1 0 1 Velocidad constante 5
0 1 1 Velocidad constante 6
1 1 1 Velocidad constante 7

Si: Las velocidades constantes 1...3 son activadas por las fuentes seleccionadas
mediante los parametros 26.02, 26.03 y 26.04 respectivamente.

0 Ajuste las fuentes del selector de velocidades 26.02 Sel Veloc Cons 1
constantes. 26.03 Sel Veloc Cons 2
26.04 Sel Veloc Cons 3

0 Introduzca las velocidades constantes. 26.06 Veloc Const 1...

Seleccione la fuente de la sefial de referencia de la | 27.01 Sel Ref1 vel
velocidad.

Defina el limite minimo absoluto para la referencia | 271.09 Lim min abs vel
de velocidad. Este limite se aplica tanto a intervalos
positivos como a negativos.
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O

Defina el escalado de velocidad utilizado para los
periodos de aceleracion/deceleracion. Defina los
periodos de aceleracion/deceleracion.

El diagrama que se encuentra a continuacion
muestra el efecto del parametro 719.07 Escala
velocidad sobre los periodos de aceleracion/
deceleracion.

Velocidad
_19.01 _
|
Acel. | Decel.
|
0l l —
22026 | 22036 Tiempo
22.04 22.05

Nota: Los periodos de aceleracion/deceleracion
pueden ampliarse de forma automatica mediante
los limites de par existentes.

19.01 Escala velocidad
22.02 Tiempo Aceler 1
22.04 Tiempo Aceler 2
22.03 Tiempo Deceler 1
22.05 Tiempo Deceler 2

Seleccione la fuente para cambiar entre los pares
de rampas de aceleracion/deceleracion 1y 2.

0 = los periodos de aceleracion 1/deceleracion 1
estan activados, 1 = los periodos de aceleracion 2/
deceleracion 2 estan activados.

22.01 Sel Acel/Decel

Ajuste de la referencia de par

Seleccione la fuente de la sefial de referencia de
par.

24.01 Sel Ref Par 1

Defina las referencias de par maxima y minima.

24.03 Ref Par Maximo
24.04 Ref Par Minimo

Defina los periodos para el incremento de la
referencia de par desde cero hasta el par nominal
del motor (rampa ascendente) y viceversa (rampa
descendente).

24.06 Aument Rampa Par
24.07 Dismin Rampa Par
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Ajuste de las entradas analégicas EA1/EA2 (si se ha seleccionado alguna de las dos
como fuente de la referencia de par o de velocidad)

0 Defina la constante de tiempo del filtro para la 13.01 EA1 Filtro, o bien
entrada analdgica. 13.06 EA2 Filtro

%

’ v Senial sin filtrar
100

63 ‘ Sedal filtrada

- t
T
O=Ix(1-¢")

| = entrada de filtro (escalon)

O = salida de filtro

t = tiempo

T = constante de tiempo de filtrado

0 Defina los valores maximo y minimo de la entrada | 13.02 EA1 Maximo, o bien
analogica. 13.07 EA2 Maximo

13.03 Al1 min, o bien
13.08 EA2 Minimo

0 Defina los valores escalados que corresponden a 13.04 EA1 Escala max, o bien
los valores maximo y minimo definidos en el paso 13.09 EA2 Escala max

anterior. Resulta util si es necesaria la velocidad 13.05 EA1 Escala min, o bien
maxima con valores menores en la entrada 13.10 EA2 Escala min
analdgica.
EA (escalada)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 EA (TAN)
| 13.02/13.07
[
[
[
****** 13.05/13.10

Tras mostrarse el mensaje "Realizado" en el panel de control, pulse ACEPTAR para
finalizar el asistente del firmware y el procedimiento de puesta en marcha.
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Guide de mise en route de 'ACS850 avec le
programme de commande Standard

Introduction

Ce guide reprend l'essentiel des consignes de mise en route d'un variateur ACS850
avec le programme de commande Standard. Au cours de la mise en route, le
variateur est configuré avec la micro-console ACS850.

N.B. : Seules les fonctions de la micro-console nécessaires a la mise en route sont
décrites ici. Vous trouverez les consignes complétes d'utilisation de la micro-console
dans le Manuel d'exploitation ACS850 - Programme de commande Standard
(3AUA0000054539).

Consignes de sécurité

ATTENTION ! Seuls des électriciens qualifiés sont autorisés a procéder a
l'installation et a la maintenance du variateur.

N'intervenez jamais sur le variateur, le circuit du hacheur de freinage, le cable moteur
ou le moteur lorsque le variateur est sous tension. Vous devez toujours vérifier
I'absence effective de tension par une mesure.
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Procédure de mise en route

f La mise en route doit uniquement étre réalisée par un électricien qualifié.

Les consignes de sécurité doivent étre respectées pendant toute la procédure. Ces
consignes figurent au début du manuel d’installation.

Veérification de l'installation de I'appareil. Cf. liste des points a vérifier dans le manuel
d’installation correspondant.

Vérifiez que le moteur peut étre démarré en toute sécurité.
Vous devez désaccoupler la machine entrainée dans les cas suivants :
+ sielle risque d'étre endommagée en cas d'erreur de sens de rotation du moteur ou

* si une identification normale du moteur est requise : si le couple de charge est
supérieur a 20 % ou si la mécanique n’est pas capable de supporter le couple
nominal sur une période transitoire lors de I'exécution de la fonction d’identification
moteur.

Mise sous tension du variateur et utilisation de la micro-console

Raccordez la micro-console au variateur avec un
cable de catégorie S5E approprié.

Mettez le variateur sous tension. Aprés quelques DIS U 0.00rpm
instants, la micro-console affiche le mode Output . Hz
(Affichage, cf. colonne de droite). O A
N.B. : L'affichage alternera entre le mode Output et (') O %
«Alarme 2021 ALM DONNEES MOTEUR» jusqu'a "

ce que vous saisissiez les données moteur plus tard SENS MENU
dans la procédure.

0 Sélectionnez le mode de commande Local pour Locy 0.00rpm
vous assurer que la commande a distance est O 00 Hz
désactivée. Pour cela, enfoncez la touche de 00
la micro-console. Lorsque le mode Local est - A
sélectionné, «LOC» apparait sur la ligne supérieure . O %
de I'affichage. SENS MENU

Les coins inférieurs indiquent les fonctions réalisées
par les deux touches multifonctions 777 et “X_J -
Les valeurs affichées dépendent des choix
possibles dans le menu.

n Enfoncez la touche Y] (MENU) pour accéder au |[LOC, MENU PRINCIP —1

menu principal. PARAMETRES
La valeur sélectionnée dans un menu est en ASSI STANT

surbrillance. Sélectionnez une nouvelle valeur avec PARAM MODI F

les touches ~~A™ et ¥ _~ puis validez votre
sélection en appuyant sur X _] (ENTRER). SORTIE ENTRER

Toutes les procédures décrites ci-apres s'effectuent
a partir du menu principal.
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Paramétrages

N.B.:
« A tout moment, un appui sur =77” (SUPPRIM ou SORTIE) vous raméne a I'écran
précédent.

» Tous les parametres ne sont pas visibles a la premiére mise sous tension. Réglez le
parametre 16.15 Sel Liste Param sur Liste Longue pour pouvoir visualiser tous les
parameétres.

Réglage d'un paramétre avec un assistant :

+ Réglez la valeur souhaitée avec les touches A et \_¥_~. Sélectionnez SAUVE
pour sauvegarder le réglage et passer au parametre suivant.

Réglage d'un parameétre a un autre moment :

* Dans le menu principal, sélectionnez PARAMETRES puis enfoncez ﬁ]
(ENTRER).

« Faites défiler la liste des groupes de paramétres avec les touches /~a™ et (¥ /.
Mettez le groupe souhaité en surbrillance et enfoncez ﬁ (SELECT) pour afficher
les parameétres de ce groupe.

» Mettez le parametre en surbrillance puis enfoncez la touche ﬁ (EDITION) pour
modifier sa valeur.

» Réglez la valeur souhaitée avec .~A™ et \¥_~. Sauvegardez votre réglage avec
SAUVE. Enfoncez deux fois la touche SORTIE pour revenir au menu principal.

N.B. : pour les réglages plus complexes :

+ Lorsque le paramétre sélectionne une source logique, le réglage Fixe fixe la valeur a
1 (C.TRUE) ou 0 (C.FALSE).

» Lorsque le paramétre sélectionne une source analogique ou logique, le réglage
Pointeur permet de sélectionner librement la valeur de n’importe quel parametre
(analogique) ou un bit d'un paramétre booléen compressé (logique) comme source :

+ Source analogique : le groupe et le numérodu |[[LOCY EDIT PARAM —
paramétre sont indiqués. Aprés avoir

sélectionné le groupe, enfoncez la touche 1501srcesortieAnal
SUIVANT pour passer au réglage du numéro. 0106 P. O:!I- 306 |
indi 4 Couple Moteur
Le texte sous le curseur indique le réglage
actuel. a gas SUPPRIM SAUVE

Aprés avoir réglé le numéro, sauvegardez la
valeur en enfongant la touche SAUVE. A tout
moment, un appui sur la touche SUPPRIM
annule les modifications et vous raméne a la
liste des parametres.
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» Source logique : le groupe et le numéro du
parameétre ainsi que le numéro du bit sont
précisés. Une fois un parametre réglé,
enfoncez la touche SUIVANT pour passer au
suivant.

Le texte sous le curseur indique le réglage
actuel.

Aprés avoir réglé le numéro du bit,
sauvegardez la valeur en appuyant sur
SAUVE. A tout moment, un appui sur la touche
SUPPRIM annule les modifications et vous
rameéne a la liste des paramétres.

LOCY EDIT PARAM

Srcl Demarr Extl
P.02.4K4.00
0201 Etat Entr Logiq
SUPPRIM SUIVANT

Modifier la langue

Le préréglage usine de la langue est I'anglais. Il peut, au besoin, étre modifié comme

suit.

O

Dans le menu principal, assurez-vous que
PARAMETRES est en surbrillance puis enfoncez la
touche ENTRER.

LOCY MENU PRINCIP—1

PARAMETRES

ASSTSTANT
PARAM MODIF
SORTIE]  [ENTRER

Accédez au groupe de paramétres 99 Donnees
Initial et enfoncez la touche SELECT. La liste défile
dans les deux sens entre les groupes 99 et 01 ; il
est donc plus rapide d'appuyer sur /A pour
accéder au groupe 99.

LOC~ GROUPE PAR——99
99 Donnees i1nitial

01 valeurs actives

02 valeurs E/S .
03 valeurs regulation
04 valeurs applic
SORTIE SELECT

Assurez-vous que le parametre «9901 Langue» est
mis en surbrillance et enfoncez la touche EDITION.

LOCY PARAMETRES
9901 Langue .
English
9904 Type moteur
9905 Mode cde_moteur
9906 I nominal _moteur
SORTIE EDITION

Sélectionnez la langue souhaitée et enfoncez la
touche SAUVE.

Enfoncez deux fois la touche SORTIE pour revenir
au menu principal.

LOCY EDIT PARAM
9901 Langue

Deutsch
[0407 hex]
SUPPRIM SAUVE

Les procédures de mise en route décrites ci-aprés font appel a des assistants, c'est-a-
dire des séquences d'action aidant I'utilisateur a régler les paramétres de base.
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1 — Sélection d'un macroprogramme d'application

Dans le menu principal, mettez en surbrillance
ASSISTANT puis enfoncez la touche ENTRER.

LOC T MENU PRINCIP—1
PARAMETRES

ASSISTANT
PARAM MODIF
"SORTIE | [ENTRER

Mettez en surbrillance MacroProgramme et
enfoncez la touche OK.

LOCYT CHOIX

Sélectionner

1'assistant
MHE#EEEQQE#WWE!I
Reéglage val Moteur
Fonction Demarr/

SORTIE OK

Les macroprogrammes d'application sont des
préréglages pouvant étre utilisés comme point de
départ pour des applications utilisateur. Les
macroprogrammes suivants sont disponibles :

« Usine (pour les applications de régulation de
vitesse avec interface simple de démarrage/
arrét) ;

* Manuel/Auto (pour les applications de régulation
de vitesse avec deux dispositifs de commande
externe) ;

» Regulation PID (pour les applications de
régulation de procédé ; ex., régulation de
pression, de niveau ou de débit en boucle
fermée) ;

« Regulation Couple (pour la régulation du couple
et/ou de la vitesse d'un moteur) ;

» Cde Sequentielle (pour les applications de
régulation de vitesse avec plusieurs vitesses
constantes et des rampes d'accélération/
décélération en séquence).

Pour en savoir plus sur les macroprogrammes

disponibles, cf. Manuel d'exploitation.

Mettez en surbrillance un des macroprogrammes et

enfoncez la touche OK.

Les préréglages usine des
parameétres du macroprogramme
s'appliquent.

]

Lorsque la micro-console affiche «kDONE OK», enfoncez la touche OK pour quitter

I'assistant.

2 — Saisie des données moteur

Avant de poursuivre, relevez les données de la plaque signalétique du moteur et du

codeur (si nécessaire).
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O

Dans le menu principal, mettez en surbrillance
ASSISTANT puis enfoncez la touche ENTRER.

LOCY MENU PRINCIP—1

PARAMETRES

ASSISTANT
PARAM MODIF

SORTIE ENTRER
Mettez en surbrillance Réglage Val Moteur et LOCYL CHOIX

enfoncez la touche OK.

L'assistant va vous guider pendant la procédure de
saisie des données moteur.

Sélectionner
T'assistant

MacroProgramme

Eﬂﬂﬁﬂﬁﬂihﬂlﬂﬂﬁsﬂﬁl

Fonction Demarr
AT

SORTTE OK

Sélectionnez le type de moteur : moteur asynchrone
triphasé a cage d’écureuil (AM) ou moteur
synchrone a aimants permanents (PMSM).

99.04 Type Moteur

Sélectionnez le mode de commande du moteur. Le

mode DTC est parfaitement adapté a la plupart des

applications.

Le mode Scalaire est préconisé si :

* le courant nominal du moteur est inférieur a 1/6
du courant de sortie nominal du variateur ;

* le variateur est utilisé a des fins d’essais sans
moteur raccordé ;

* le variateur commande plusieurs moteurs et le
nombre de moteurs raccordés est variable.

99.05 Mode Cde Moteur




Guide de mise en route de 'ACS850 avec le programme de commande Standard 67

Entrez les données de la plaque signalétique du N.B. : Vous devez entrer trés
moteur. exactement les valeurs figurant
Exemple de plaque signalétique d'un moteur sur la plaque signalétique. Ex., si
asynchrone : la vitesse nominale moteur de la

plaque signalétique est 1470 tr/

(é}- ABB Motors c € {%)) min et que vous réglez le

paramétre 99.09 Vitesse Nom

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4 Mot sur 1500 tr/min, votre
IEC 200 M/L 55 [—~ N i
INo entrainement fonctionnera de
[Ins.cl. F P 55 maniére incorrecte.
v Hz [kKW [ rmin [ A [cos @|lAIN| E/s Si le couplage choisi est D

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 |0.83
400D 50 |30 [1475 | 56 |0.83

(triangle), raccordez le moteur en

660Y | 50 | 30 |1470 | 34 | 0.83 triangle.
380D |50 |30 |1470 [ 59 |0.83 Si'Y (étoile) est sélectionné,
415D | 50 |30 |1475 | 54 |0.83 raccordez le moteur en étoile.

440D 60 35 |1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 a_ 6210/C3 [ 180 kg
.@. IEC 34-1 @.
3 /

Exemple de plaque signalétique d'un moteur a
aimants permanents :

& ABB Motors CE€
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F [1pss
Y Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tes
400 D 50 55 600 103 0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1
0ol Courant nominal moteur 99.06 | Nominal Moteur

Plage admise : environ 1/6 x iy ... 2 X l;y¢ du
variateur (0...2 x [ si le parametre 99.05 Mode
Cde Moteur = Scalaire)
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0ol Tension nominale moteur 99.07 U Nominal Moteur

Plage admise : 1/6 x Uy ... 2 x Uy du variateur (Uy
correspond a la tension la plus élevée de chaque
plage).

Moteurs a aimants permanents : la tension
nominale est la tension inverse FEM (BackEMF) a
la vitesse nominale. Si la tension est donnée en
fonction du nombre de tours/minute, (ex., 60 V par
1000 tr/min), la tension pour une vitesse nominale
de 3000 tr/minest 3 x 60 V=180 V.

Vous noterez que la tension nominale n’est pas
égale a la valeur de tension d’'un moteur c.c.
équivalent donnée par certains constructeurs de
moteurs. Elle peut étre calculée en divisant cette
tension équivalente par 1,7 (= racine carrée de 3).

0ol Fréquence nominale moteur 99.08 Freq Nom Moteur
Moteur a aimants permanents : si la fréquence
nominale ne figure pas sur la plaque signalétique du
moteur, elle doit étre calculée avec la formule
suivante :

f=nxp/60

avec p = nombre de paires de pdles et n = vitesse
nominale moteur.

0ol Vitesse nominale moteur 99.09 Vitesse Nom Mot

0ol Puissance nominale moteur 99.10 Puissanc Nom Mot

Vous pouvez régler les données suivantes pour améliorer la précision de la commande.
Sinon, réglez les valeurs sur zéro.

» Cosg nominal moteur (ne s’applique pas aux 99.11 Cosfi Nom Moteur
moteurs a aimants permanents)

» Couple nominal a I'arbre du moteur 99.12 Couple Nom Mot

Les paramétres suivants réglent les limites de fonctionnement du variateur pour
protéger la machine entrainée.

0ol Vitesse maxi 20.01 Vitesse Maxi
Pour une identification Partielle ou Normal (cf. ci-
apres), la valeur doit étre supérieure a 55 % de la
vitesse nominale du moteur réglée précédemment.

ol Vitesse mini 20.02 Vitesse Mini
Pour une identification Partielle ou Normal (cf. ci-
aprés), cette valeur doit étre inférieure ou égale a 0
tr/min.

0ol Courant maxi 20.05 Imax Moteur

Doit étre supérieur au courant nominal moteur réglé
précédemment.
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O

» Couple maxi

Pour une identification Normal (cf. ci-aprés), cette
valeur doit étre égale au moins a 100 % du couple
nominal moteur réglé précédemment.

20.07 Couple Maxi 1

+ Couple mini

20.08 Couple Mini 1

La question «Exécuter fonction d'identification moteur maintenant?» s'affiche. Cette
fonction identifie les caractéristiques du moteur dans le but d’optimiser la commande du

variateur.

Si vous ne souhaitez pas procéder a l'identification maintenant, sélectionnez Non pour
quitter 'assistant de réglage des données moteur. Passez a la section 3 — Fonction

Démarrage/Arrét.

Si vous souhaitez procéder a l'identification moteur, exécutez les étapes suivantes

AVANT de sélectionner Oui.

le moteur atteindra 50 & 100 % de sa vitesse nominale pendant I'exécution

f ATTENTION ! Sivous sélectionnez une identification Normale ou Partielle,

de la fonction. VOUS DEVEZ VOUS ASSURER QUE LE MOTEUR PEUT
FONCTIONNER EN TOUTE SECURITE AVANT DE LANCER LA

PROCEDURE D’IDENTIFICATION MOTEUR!!

Vérifiez le sens de rotation du moteur. Pendant son
exécution (Normale ou Partielle), le moteur tournera
dans le sens avant.

Lorsque le cable moteur est
raccordé sur les bornes U2, V2 et
W2 du variateur et sur les bornes
correspondantes du moteur :

Vérifiez que les éventuels circuits Safe torque off
(Interruption sécurisée du couple, STO) et d’arrét
d’urgence sont fermés.

Sélectionnez Oui puis enfoncez la touche OK.

Sélectionnez la méthode d'identification moteur.

L'identification sera réalisée au prochain démarrage

du variateur.

L'identification Normal doit étre sélectionnée

chaque fois que cela est possible.

N.B. : La machine entrainée doit étre désaccouplée

du moteur pendant I'exécution d’une identification

Normal :

* sile couple de charge est supérieur a 20 % ou

+ sila machine n’est pas capable de supporter le
couple nominal sur une période transitoire lors de
I'exécution de la fonction.

99.13 Type Identif Mot




L'identification Partielle doit étre sélectionnée plutdt
que lidentification normale si les pertes mécaniques
sont supérieures a 20 %, c’est-a-dire si le moteur ne
peut étre désaccouplé de la machine entrainée ou
si le flux complet est requis pour maintenir le frein
moteur ouvert (moteur a rotor conique).

L'identification moteur arrété (Mot Arrete) doit étre
sélectionnée uniquement si I'identification normale
ou partielle n’est pas possible du fait des restrictions
liées aux organes mécaniques raccordés (ex.,
applications de levage).

N.B.:

+ La rotation de I'arbre moteur NE DOIT PAS étre
blogquée et le couple de charge doit étre < 20 % si
vous avez sélectionné une identification normale
ou partielle. Avec un moteur a aimants
permanents, cette restriction s’applique
également si vous avez sélectionné une
identification moteur arrété.

» Le frein mécanique n'est pas ouvert par la logique
de la fonction d'identification moteur.

+ La fonction d’identification moteur ne peut étre
exécutée sile parametre 99.05 Mode Cde Moteur
est réglé sur Scalaire.

70 Guide de mise en route de 'ACS850 avec le programme de commande Standard

Démarrez le moteur (appui sur la touche START)
pour lancer la fonction d'identification moteur.

La fonction est indiquée par I'alarme ID-RUN sur
I'affichage de la micro-console.

Alarme : ID-RUN

Lorsque la micro-console affiche «kDONE OK», enfoncez la touche OK pour quitter

I'assistant.

3 — Fonction Démarrage/Arrét

Dans le menu principal, mettez en surbrillance
ASSISTANT puis enfoncez la touche ENTRER.

LOCT, MENU PRINCIP —1
PARAMETRES

ASSISTANT
PARAM MODIF

SORTIE ENTRER
Mettez en surbrillance Fonction Demarr/Arret et LOCYL CHOIX

enfoncez la touche OK.
Les paramétres suivants doivent étre réglés.

N.B. : En fonction de vos choix, l'assistant affichera
ou non certains parametres.

Sélectionner
T'assistant

Réglage val Moteur
Fonction Demarr/Arret

SORTIE oK
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0 Sélectionnez la fonction de démarrage/arrét etles | 10.01 Sel Src Dem Ext1
sources des signaux pour le dispositif de 10.02 Src1 Demarr Ext1
commande externe 1 (EXT1). Commencez par 10.03 Src2 Demarr Ext1
régler le paramétre 710.07 (démarrage), puis les
parameétres 70.02 et 10.03 pour sélectionner les
sources du signal de démarrage.

Réglages possibles du paramétre 70.07 :

Source1 : le signal sélectionné au paramétre 70.02
est la source du signal de démarrage (0 = Arrét, 1 =
Démarrage).

3 fils : les commandes de démarrage et d'arrét sont
réglées par deux sources sélectionnées aux
parameétres 70.02 et 10.03.

Etat de la source |Etat de la source [Commande
1 (via par. 10.02) |2 (via par. 10.03)

0->1 1 Démarrage
Tous 1->0 Arrét
Tous 0 Arrét

Src1AVSrc2AR : le signal sélectionné au
parameétre 70.02 démarre le moteur en sens avant
et celui réglé au parametre 70.03 en sens arriére.

Src1DeSrc2SE : le signal sélectionné au parametre
10.01 démarre le moteur (0 = Arrét, 1 =
Démarrage). Le signal réglé au paramétre 70.03
change le sens de rotation du moteur (0 = avant,

1 = arriére).

m Sélectionnez la fonction de démarrage/arrét etles | 10.04 Sel Src Dem Ext2
sources des signaux pour le dispositif de 10.05 Src1 Demarr Ext2
commande externe 2 (EXT2). 10.06 Src2 Demarr Ext2

Les réglages sont identiques a ceux pour EXT1.

0 Sélectionnez la source du signal de permutation 12.01 Sel Ext1/ Ext2
entre les dispositifs de commande externe EXT1 et
EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

m Sélectionnez le type de démarrage du moteur. 11.01 Type Demarrage

Automatique : le réglage le plus polyvalent. Il
autorise de plus un démarrage par reprise au vol
(démarrage d'un moteur en rotation).

Rapide : prémagnétisation du moteur. Ce réglage
doit étre sélectionné si un couple de démarrage
élevé est requis.

Temps Fixe : doit étre sélectionné si un temps de
prémagnétisation constant est requis. Ce temps est
réglé au paramétre 11.02 Tps Premag Fixe.
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O

Sélectionnez le type d'arrét.

Roue Libre : coupure de I'alimentation moteur. Le
moteur s'arréte en roue libre.

Rampe : arrét du moteur par décélération sur la
rampe active (a régler ultérieurement).

11.03 Type Arret

Sélectionnez la source du signal Validation marche.
Si le signal est désactivé, le variateur ne démarrera
pas ou s’arrétera en roue libre s’il est en marche. 1
= Signal activé.

10.11 Validat Marche

Sélectionnez la source du signal d'arrét d'urgence
OFF3.

Si le signal disparait (passe a 0), le variateur
s'arréte sur la rampe d'arrét d'urgence (réglée au
parametre 22.12 Tps Arret Urgenc).

10.13 Arr Urgence OFF3

Lorsque la micro-console affiche «kDONE OK», enfoncez la touche OK pour quitter

I'assistant.

4 — Sélection des références

Dans le menu principal, mettez en surbrillance
ASSISTANT puis enfoncez la touche ENTRER.

LOCT, MENU PRINCIP—1
PARAMETRES

ASSISTANT
PARAM MODIF

SORTIE ENTRER
0 Mettez en surbrillance Reference select et LQC v C.HOIX
enfoncez la touche OK. Sélectionner
Les paramétres suivants doivent étre réglés. 1 larts)zli;gggtDemarr
N.B. : En fonction de vos choix, I'assistant affichera
ou non certains parametres. “SORTIE] oK
0 Sélectionnez le type de régulation pour les 12.03 Type Regul Ext1

dispositifs de commande externe EXT1 et EXT2.
Vitesse : régulation de vitesse

Couple : régulation de couple

Mini, Maxi, Ajout : le variateur compare la
référence de couple et la sortie du régulateur de
vitesse et applique une fonction mathématique
(mini, maxi, addition).

En fonction du réglage, la source de la référence de
vitesse, celle de la référence de couple, ou les deux,
sont ensuite réglées.

12.05 Type Regul Ext2
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Réglage de la référence de vitesse

0 Sélectionnez le nombre de vitesses constantes (le cas échéant) a utiliser.

Si vous indiquez une vitesse constante, vous devez indiquer si le sens de démarrage a
une influence sur le sens de la vitesse.

Non : le signe de la vitesse constante détermine directement le sens de rotation lorsque
la vitesse constante est activée.

Oui : le signe de la vitesse constante est multiplié par la valeur du signal de sens de
rotation pour déterminer ce sens lorsque la vitesse constante est activée.

0 Vous devez maintenant indiquer si chaque sélecteur de vitesse constante doit activer
une vitesse constante.

Non : les vitesses constantes 1...7 sont activées par les sources sélectionnées aux
parameétres 26.02, 26.03 et 26.04 comme suit :

Source réglée au | Source réglée au | Source réglée au |Vitesse constante active
par. 26.02 par. 26.023 par. 26.04

0 0 0 Aucune

1 0 0 Vitesse constante 1
0 1 0 Vitesse constante 2
1 1 0 Vitesse constante 3
0 0 1 Vitesse constante 4
1 0 1 Vitesse constante 5
0 1 1 Vitesse constante 6
1 1 1 Vitesse constante 7

Oui : les vitesses constantes 1...3 sont activées par les sources sélectionnées
respectivement aux paramétres 26.02, 26.03 et 26.04.

| Sélectionnez les sources du sélecteur de vitesse 26.02 Sel Src Vit Cst1

constante. 26.03 Sel Src Vit Cst2
26.04 Sel Src Vit Cst3
0 Entrez les vitesses constantes. 26.06 Vitesse Const1...

Sélectionnez la source du signal de référence de 21.01 Sel Ref Vitesse1
vitesse.

Réglez la limite mini absolue de la référence de 21.09 Mini Abs Ref Vit
vitesse. Cette limite s'applique aux plage de
vitesses positives et négatives.
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0 Réglez la mise a I'échelle de la vitesse utilisée pour | 19.01 Echelle Vitesse
les temps d'accélération/de décélération. Réglez les | 22.02 Temps Accel 1
temps d'accélération/de décélération. 22.04 Temps Accel 2
Le schéma suivant illustre lincidence du paramétre | 22.03 Temps Decel 1
19.01 Echelle Vitesse sur les temps d'accélération/ | 22.05 Temps Decel 2
de décélération.

Vitesse
_19.01
|
Acc. | éc.
|
0} ! . -
" 22020u | 22030u Temps
22.04 22.05

N.B. : Les temps d'accélération/de décélération
peuvent étre automatiquement prolongés par les
limites de couple existantes.

0 Sélectionnez la source de permutation entre les 22.01 Sel Acc/Dec
paires de rampe d'accélération/de décélération 1 et
2.

0 = temps d'accélération 1/temps de décélération 1
activés, 1 = temps d'accélération 2/temps de
décélération 2 activés.

Réglage de la référence de couple

Sélectionnez la source du signal de référence de 24.01 Sel Ref Couple 1

couple.

Réglez les références de couple mini et maxi. 24.03 Ref Couple Maxi
24.04 Ref Couple Mini

Réglez le temps nécessaire a la référence de 24.06 Rampe Montee Cpl

couple pour passer de zéro au couple nominal 24.07 Ramp Descent Cpl

moteur (temps de rampe de montée) et vice-versa
(temps de rampe de descente).
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Réglages des entrées analogiques 1 et/ou 2 (Al1/Al2) (si une des deux est
sélectionnée comme source de référence de vitesse ou de couple)

Réglez la constante de temps de filtrage pour
I'entrée analogique.

%
’ Signal non filtré

100 2
63 (< signal filtré
— t
T

O=1x(1-etM
| = entrée filtre (échelon)
O = sortie filtre
t = temps

T = constante de temps de filtrage

13.01 Tps Filt EntAna1 ou
13.06 Tps Filt EntAna2

Réglez les valeurs mini et maxi de I'entrée
analogique.

13.02 Maxi Ent Analog1 ou
13.07 Maxi Ent Analog2
13.03 Mini Ent Analog1 ou
13.08 Mini Ent Analog2

Réglez les valeurs mises a |'échelle correspondant
aux valeurs mini et maxi réglées a I'étape
précédente. Ce réglage est utile si la vitesse maxi
est requise aux faibles valeurs d'entrée analogique.

Al (mise a I'échelle)
A

13.04/13.09 [ — — — — —

|

|

|

I AI(MA/V)
»

13.03/13.08 ‘
‘ 13.02/13.07

13.05/13.10

13.04 Ech EntAna1 Maxi ou
13.09 Ech EntAna2 Maxi
13.05 Ech EntAna1 Mini ou
13.10 Ech EntAna2 Mini

Lorsque la micro-console affiche «kDONE OK», enfoncez la touche OK pour quitter
I'assistant et mettre fin a la procédure de mise en route.
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Guida rapida all’avviamento per ’ACS850 con
Programma di controllo standard

Informazioni sulla guida

Questa guida illustra la procedura base da seguire per avviare un convertitore di
frequenza ACS850 (con Programma di controllo standard). Durante la procedura il
convertitore viene impostato utilizzando il pannello di controllo del’ACS850.

Nota: in questa guida sono descritte solo le funzioni del pannello di controllo che
occorrono per I'avviamento del convertitore. Le istruzioni complete per I'utilizzo del
pannello di controllo sono contenute nel Manuale firmware del Programma di
controllo standard del’ACS850 (3AUA0000049380 [Italiano]).

Norme di sicurezza

AVVERTENZA! Linstallazione elettrica e gli interventi di manutenzione sul
convertitore di frequenza devono essere eseguiti solo da elettricisti
qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore, sul circuito del chopper di frenatura, sul cavo
motore o sul motore quando il convertitore & sotto tensione. Verificare sempre che
non sia presente tensione.
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Procedura di avviamento

L’avviamento deve essere eseguito solo da elettricisti qualificati.

A E necessario rispettare le istruzioni di sicurezza durante la procedura di
avviamento. Leggere le norme di sicurezza riportate nelle prime pagine del
Manuale hardware del convertitore.

0 Controllare I'installazione. Vedere la checklist di installazione nel Manuale hardware.

0 Controllare che I'avviamento del motore non determini situazioni di pericolo.
Disaccoppiare la macchina comandata se
+ vi é il rischio di danni in caso di direzione di rotazione non corretta, o

* & necessario eseguire una routine di identificazione (ID run) normale all’avviamento
del convertitore, quando la coppia di carico € superiore al 20% o la macchina non € in
grado di sostenere il transitorio della coppia nominale durante I'ID run.

Accensione, operazioni base con il pannello di controllo

Collegare il pannello di controllo al convertitore
utilizzando un cavo idoneo di categoria 5E.

Accendere il convertitore. Dopo qualche istante, sul | [REM & 0.00rp
pannello compare la visualizzazione del modo O 00 Hz
Output (a destra). A
Nota: la visualizzazione del modo Output si alterna (') 0

con l'allarme “2021 DATI MOTORE ASSENTI” " %
finché non vengono inseriti i dati del motore nelle DIR MENU
fasi successive della procedura.

O Passare al controllo locale per assicurarsi che il LOC v 0.00rpm
controllo esterno sia disabilitato premendo il tasto 0 00 HZ
sul pannello di controllo. Quando il controllo
locale é attivo, in alto sul display compare la scritta - A
v 0.0
| due riquadri a destra e a sinistra in basso sul DIR MENU

display indicano la funzione dei due tasti software
e "X _J - Il contenuto dei riquadri dipende
dalle opzioni disponibili per il menu visualizzato.

O Premere “Y_] (MENU) per accedere al menu LOCY MENU PRINCIP—1

T g
n tutti i menu, I'opzione selezionata viene
evidenziata. Premere i tasti ~ A e ¥ per PAR MODIFIC

effettuare una nuova scelta; premere “Y_J
(ENTER) per confermare. ESCI ENTER

I menu principale & il punto di partenza per le
procedure che verranno descritte di seguito.
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Modificare i valori dei parametri

Note:

+ Premendo 77" (CANCEL o ESCI) in qualsiasi momento, si ritorna al livello
precedente.

+ Di default, non tutti i parametri sono visibili. Impostare il parametro 16.15 Sel Menu
Param su Sel M Esteso per rendere visibili tutti i parametri.

Per modificare un parametro quando si utilizza la funzione assistente:

* Regolare I'impostazione con i tasti <A™ e \_¥_~. Premere SALVA per accettare
l'impostazione visualizzata e passare al parametro successivo.

Per modificare un parametro in qualsiasi altro momento:

» Dal menu principale, selezionare PARAMETRI e premere ﬁ (ENTER).

« Scorrere I'elenco dei gruppi di parametri con i tasti <A™ e \_¥_. Selezionare il
gruppo desiderato e premere “Y_| (SELEZ) per visualizzare i parametri
appartenenti a quel gruppo.

+ Selezionare un parametro e premere ﬁ (SCRIVI) per modificarne il valore.
 Modificare I'impostazione con i tasti <A™ e \_¥ . Premere SALVA per confermare
l'impostazione visualizzata. Premere due volte ESCI per tornare al menu principale.

Note per modifiche pit complesse:

» Con i parametri che definiscono una sorgente digitale, 'impostazione Costante puo
essere utilizzata per fissare il valore sulla costante 1 (C.TRUE) o 0 (C.FALSE).

+ Con i parametri che definiscono una sorgente analogica o digitale, I'impostazione
Puntatore pud essere utilizzata per selezionare liberamente il valore di qualsiasi
parametro (analogico) o uno specifico bit di un parametro booleano compresso
(digitale) come sorgente:

» Nel caso delle sorgenti analogiche, vanno LOCYL CAMBIA PARAM —
specificati il gruppo e l'indice del parametro.
Dopo aver selezionato il gruppo, premere 1501selez fu'nz AO1
PROSSIM per passare all'impostazione P. 01 . »'Iﬂ
dell'indice. 0106 Coppia
Il testo evidenziato dal cursore € I'impostazione CANCEL SALVA

valida al momento.

Impostare l'indice e premere SALVA per
confermare il valore. Premendo CANCEL in
qualsiasi momento, si annullano le modifiche
effettuate e si torna all'elenco dei parametri.

* Nel caso delle sorgenti digitali, vanno specificati |{[LOC & CAMBIA PARAM —
il gruppo di parametri, I'indice del parametro e il .
numero del bit. Dopo aver impostato una voce, 1002 Extl ,Start inl
premere PROSSIM per passare alla successiva. P. 02 . L.I.- 00

Il testo evidenziato dal cursore € l'impostazione 0201 Stato DI

valida al momento. CANCEL PROSSIM

Impostare il numero di bit e premere SALVA
per confermare il valore. Premendo CANCEL
in qualsiasi momento, si annullano le modifiche
effettuate e si torna all'elenco dei parametri.




Modificare la lingua

Di default, il testo sul display viene visualizzato in lingua inglese. Per modificare la

lingua, procedere come descritto di seguito.
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Dal menu principale, selezionare PARAMETRI e
premere ENTER.

LOCT, MENU PRINCIP—1
PARAMETRT
ASSISTENTE

PAR MODIFIC
“ESCI | [ENTER_

Navigare fino al gruppo di parametri 99 Dati start-
up e premere SELEZ. L'elenco dei gruppi &
continuo, da 99 a 01, e consultabile in entrambe le
direzioni — il modo piu rapido per selezionare il
gruppo 99 é premere A\ .

LOCY GRUPPI PARAM-99
99 Dati start-up

01 valori attuali

02 VALORI 1i/o0

03 valori controllo

04 valori ctrl posiz
ESCI SELEZ

Selezionare il parametro “9901 Lingua” e premere
SCRIVI.

LOCY PARAMETRI
9901 Lingua .
English

9904 Tipo motore
9905 controllo motore
9906 Corrente nomin
ESCI SCRIVI
Selezionare la lingua desiderata e premere SALVA. ||LOCY CAMBIA PARAM —
Premere due volte ESCI per tornare al menu 9901 Li ngui .
principale. Ita 1a4n0
[0407 hex]
CANCEL SALVA

Modo Assistente

Le procedure di avviamento descritte di seguito prevedono I'utilizzo degli assistenti,
ovvero routine che guidano I'utente passo per passo nelle impostazioni parametriche

principali.

1 — Selezione della macro applicativa
LOC® MENU PRINCIP—I1

PARAMETRI

Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER.

ASSISTENTE
PAR MODIFIC
_ESCT 1 [ ENTER_

Selezionare Macro Applicativa e premere OK.

LOCY SELEZIONE
Seleziona assistente
Macro Applicativa

Set-up_motore
controllo start/st

ESCI OK
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O

Le macro applicative sono impostazioni
parametriche predefinite che possono essere
utilizzate come base per le applicazioni dell'utente.
Sono disponibili le seguenti macro:

+ Fabbrica (per le applicazioni di controllo di
velocita che richiedono una semplice interfaccia
di avviamento/arresto)

+ Manuale/Auto (per le applicazioni di controllo di
velocita dove vengono utilizzati due dispositivi di
controllo esterno)

» Controllo PID (per le applicazioni di controllo di
processo, come sistemi di controllo di flusso, di
livello o di pressione ad anello chiuso)

» Controllo coppia (per il controllo di coppia e/o di
velocita del motore)

+ Controllo sequenziale (per le applicazioni di
controllo di velocita dove occorrono e dove
vengono sequenziate diverse velocita costanti e
rampe di accelerazione/decelerazione)

Per ulteriori informazioni sulle macro, vedere il

Manuale firmware.

Selezionare una macro e premere OK.

Vengono applicate le
impostazioni parametriche di
default della macro (impostazioni
di fabbrica).

O

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per

completare I'assistente firmware.

2 — Set-up del motore

Assicurarsi di avere a portata di mano i dati di targa del motore.

O

Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER.

LOCT MENU PRINCIP—1
PARAMETRI

ASSISTENTE
PAR MODIFIC
~ ESCT | [ ENTER

Selezionare Set-up motore e premere OK.

La funzione assistente guidera I'utente nelle varie
fasi di impostazione del motore.

LOCYL SELEZIONE ——
Seleziona assistente

Macro Applicativa
0,
Control io start/sto

ESCI oK

Selezionare il tipo di motore: AM (motore asincrono
in c.a. a gabbia di scoiattolo) o PMSM (motore
sincrono a magneti permanenti).

99.04 Tipo motore
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Selezionare la modalita di controllo del motore. I

0 99.05 Controllo motore
modo DTC & adatto nella maggior parte dei casi.
I modo scalare & raccomandato se
+ la corrente nominale del motore & inferiore a 1/6
della corrente nominale del convertitore di
frequenza,
« il convertitore viene utilizzato a scopo di collaudo
senza un motore collegato, o
« il convertitore controlla piu motori e il numero di
motori collegati € variabile.
Inserire i dati del motore ricavandoli dalla targa. Nota: impostare i dati del motore
Esempio di targa di motore asincrono: esattamente sugli stessi valori
-~ ~ riportati sulla targa. Ad esempio,
'(%)- ABB Motors (€ -G} se la velocita nominale del
3 motore riportata sulla targa &
~ motor :‘éi%g(?&%"sg" | 1470 rpm, impostando il valore
INo del parametro 99.09 Velocita
[Ins.cl. F P 55 nomin su 1500 rpm il convertitore
v Hz |kW [ v/min [ A |cos @[iaN]tEss di frequenza andra incontro a
238; 28 30 L‘gg 3526-5 g-:g problemi di funzionamento.
30 . . )
860Y | 50 | 30 |1470 | 34 |o083 Se si scelgono dati D (delta),
380D | 50 | 30 | 1470 | 59 |0.83 collegare il motore a triangolo.
2‘15 B 50 ?s% 1475 g‘é g-gg Se si scelgono dati Y (stella),
Ca(: s 603(3AA 202 0;170 ADA - collegare il motore a stella.
6312/C3 8 6210/C3 [ 180 kg
.é}_ IEC 34-1 {}}
N %
Esempio di targa di motore a magneti permanenti:
w
© ABB Motors C€C)
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
S1SPEC INSUL. [ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F [1pss
\Y Hz kW  r/min A cos o IAIN  tee
400 D 50 55 600 103  0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3  Jmm 6316/C3 630kg
IEC 34-1
© ©
0ol corrente nominale del motore 99.06 Corrente nomin

Range consentito: circa 1/6 x g ... 2 % Iq del
convertitore (0...2 x 4 se il parametro 99.05

Controllo motore = Scalare).
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0ol tensione nominale del motore 99.07 Tensione nomin

Range consentito: 1/6 x Uy ... 2 x Uy del
convertitore. (Uy € la tensione piu elevata in ciascun
range di tensione nominale.)

Con i motori a magneti permanenti, la tensione
nominale ¢ la tensione controelettromotrice (alla
velocita nominale del motore). Se la tensione &
espressa come tensione per rpm, es. 60 V per
1000 rpm, la tensione per una velocita nominale di
3000 rpme 3 x 60V =180V.

Si noti che la tensione nominale non & uguale al
valore della tensione equivalente del motore in c.c.
(EDCM) fornito da alcuni costruttori di motori. La
tensione nominale pud essere calcolata dividendo la
tensione EDCM per 1.7 (= radice quadrata di 3).

0ol frequenza nominale del motore 99.08 Frequenza nomin
Con i motori a magneti permanenti: se la frequenza
non é indicata sulla targa del motore, va calcolata
con la formula seguente:

f=nxp/60

dove p = numero di coppie di poli, n = velocita
nominale del motore.

0ol velocita nominale del motore 99.09 Velocita nomin

0l potenza nominale del motore 99.10 Potenza nomin

Per migliorare la precisione di controllo, & possibile impostare i seguenti parametri
relativi ai dati del motore. Se il valore non e noto, impostarlo su 0.

» cosg nominale motore (non valido per i motoria | 99.11 Cos fii nomin
magneti permanenti)

* coppia nominale dell'albero motore 99.12 Coppia nomin

| seguenti parametri definiscono i limiti operativi per proteggere le macchine
comandate.

nRk velocita massima 20.01 Velocita massima

In caso di routine di identificazione normale o ridotta
(vedere oltre), questo valore deve essere superiore
al 55% della velocita nominale del motore definita in
precedenza.

ol velocita minima 20.02 Velocita minima
In caso di routine di identificazione normale o ridotta
(vedere oltre), questo valore deve essere inferiore o
uguale a 0 rpm.

0l corrente massima 20.05 Corrente massima

Questo valore deve essere superiore alla corrente
nominale del motore definita in precedenza.
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O

* coppia massima 20.07 Coppia massima 1
In caso di routine di identificazione normale (vedere
oltre), questo valore deve essere pari almeno al
100% della coppia nominale del motore definita in

precedenza.
0ol coppia minima 20.08 Coppia minima 1
0 Sul display compare la domanda "Vuoi effettuare la id-run, adesso?". Durante la routine

di identificazione (ID run) il convertitore di frequenza identifica le caratteristiche del
motore per un controllo ottimale dello stesso.

Se non si vuole eseguire I'ID run a questo punto, selezionare No per completare la
funzione assistente firmware Set-up motore. Passare alla sezione 3 — Configurazione
avviamento/arresto.

Se si vuole eseguire I'ID run, passare ai punti successivi PRIMA di selezionare Si.

che possono raggiungere circa il 50...100% della velocita nominale.
VERIFICARE CHE SI POSSA AVVIARE IL MOTORE IN SICUREZZA
PRIMA DI ESEGUIRE LA ROUTINE DI IDENTIFICAZIONE!

f AVVERTENZA! Durante I'ID run normale o ridotta, il motore ruota a velocita

Controllare la direzione di rotazione del motore.
Durante I'ID run (normale o ridotta) il motore ruota in
direzione avanti.

Quando le fasi di uscita del
convertitore U2, V2 e W2 sono
collegate ai rispettivi morsetti del
motore:

Verificare che il circuito della funzione Safe Torque
Off e il circuito di arresto di emergenza (se presenti)
siano chiusi.

Selezionare Si e premere OK.

Selezionare il tipo di ID run. 99.13 Modalita id-run

L'ID run sara eseguita al successivo avviamento del

convertitore di frequenza.

Se possibile, eseguire sempre la routine di

identificazione NORMALE.

Nota: la macchina comandata deve essere

disaccoppiata dal motore durante la routine di

identificazione normale:

+ se la coppia di carico & superiore al 20%, o

* se la macchina non & in grado di sostenere |l
transitorio della coppia nominale durante I'ID run.




Selezionare RIDOTTO invece di Normale se le
perdite meccaniche sono superiori al 20%, cioé se il
motore non puo essere disaccoppiato dalla
macchina comandata, oppure se € richiesto il flusso
completo per tenere aperto il freno motore (motore
conico).

Selezionare STATICO solo se non & possibile
eseguire una routine normale o ridotta per via di
limitazioni determinate dai dispositivi meccanici
collegati (es. in applicazioni di sollevamento o con
gru).

Note:

+ L'albero motore NON deve essere bloccato e la
coppia di carico deve essere < 20% durante I'ID
run normale o ridotta. Con i motori a magneti
permanenti questa limitazione € valida anche
quando si seleziona I'ID run statica.

+ Il freno meccanico non viene aperto dalla logica
per I'ID run.

» Laroutine di identificazione non pud essere
eseguita se il parametro 99.05 Controllo motore =
Scalare.
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Avviare il motore (premendo il pulsante START) per
attivare I'ID run.

L'esecuzione della routine viene indicata
dall'allarme ID-RUN sul display del pannello.

Allarme: ID-RUN

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per

completare I'assistente firmware.

3 — Configurazione avviamento/arresto

Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER.

LOCT, MENU PRINCIP —1
PARAMETRI
ASSTISTENTE

PAR MODIFIC
_ESCT | [ENTER_

Selezionare Controllo start/stop e premere OK.
Si dovranno impostare i seguenti parametri.

Nota: in base alle impostazioni effettuate, la routine
potra saltare alcuni dei parametri elencati qui di
seguito.

LOCY SELEZIONE ——

Seleziona assistente
Macro applicativa

Set-up motore
Contro | To start/st

ESCI OK
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O

Selezionare la funzione di avviamento/arresto e le
sorgenti dei segnali per la postazione di controllo
esterna 1 (EST1). Innanzi tutto, programmare |l
parametro 710.07 (funzione di avviamento), poi i
parametri 10.02 e 10.03 per selezionare le sorgenti
del segnale di avviamento.
Le opzioni per il parametro 10.01 sono:

In1: il segnale definito dal parametro 70.02 ¢ la
sorgente del segnale di avviamento (0 = arresto, 1 =

avviamento).

3-Fili: i comandi di avviamento/arresto sono
determinati sulla base delle due sorgenti
selezionate dai parametri 70.02 e 10.03.

Stato della Stato della Comando
sorgente 1 (par. [sorgente 2 (par.

10.02) 10.03)

0->1 1 Marcia
Tutti 1->0 Arresto
Tutti 0 Arresto

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

In1F In2R: il segnale definito dal parametro 10.02
avvia il convertitore in direzione “avanti’ e il segnale
definito da 70.03 avvia il convertitore in direzione
“indietro”.

In1St In2Dir: il segnale definito dal parametro 10.01
awvia il convertitore (0 = arresto, 1 = avviamento). ||
segnale definito da 70.03 cambia la direzione del
motore (0 = avanti, 1 = indietro).

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

0 Selezionare la funzione di avviamento/arresto e le
sorgenti dei segnali per la postazione di controllo
esterna 2 (EST2).

Le selezioni sono le stesse di EST1 (vedere sopra).

0 Definire la sorgente del segnale per la 12.01 Selez Ext1/Ext2
commutazione tra le postazioni di controllo esterne

EST1ed EST2 (0=EST1, 1 = EST2).

0 Selezionare la funzione di avviamento del motore. 11.01 Modalita marcia

Automatico e I'impostazione generalmente piu
adatta, che consente anche I'avviamento al volo
(avviamento con motore in rotazione).

Veloce comporta la premagnetizzazione del motore
e va selezionata quando occorre avere un’elevata
coppia di spunto.

Cost Tempo va selezionata quando € richiesto un
tempo di premagnetizzazione costante. Il tempo si
imposta con il parametro 11.02 Tempo magnetizz.
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O

Selezionare la modalita di arresto.

Inerzia: interruzione dell’alimentazione del motore.
Il motore si arresta per inerzia.

Rampa: il motore si arresta decelerando lungo la
rampa di decelerazione attiva (da definire in
seguito).

11.03 Modalita arresto

Selezionare la sorgente del segnale di abilitazione
marcia.

Se il segnale ¢ disattivato, il convertitore non parte
o, se € in funzione, si arresta per inerzia. 1 =
segnale abilitazione marcia attivo.

10.11 Abilit marcia

Selezionare la sorgente del segnale di arresto di
emergenza OFF3.

Se il segnale viene annullato (ossia se diventa
uguale a 0), il convertitore di frequenza si arresta
lungo la rampa di arresto di emergenza (definita dal
parametro 22.12 Tempo stop emerg).

10.13 Stop em off3

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per

completare I'assistente firmware.

4 — Selezione dei riferimenti

Dal menu principale, selezionare ASSISTENTE e
premere ENTER.

LOCY MENU PRINCIP—1

PARAMETRI

ASSISTENTE
PAR MODIFIC
_ESCI | [ ENTER_

Selezionare Reference select e premere OK.
Si dovranno impostare i seguenti parametri.

Nota: in base alle impostazioni effettuate, la routine
potra saltare alcuni dei parametri elencati qui di

LOCY SELEZIONE —
Seleziona assistente
Set-up_motore

controllo start/sto
[Reference sel ect

seguito. ESCT [ oK
| Selezionare la modalita di controllo per le postazioni | 12.03 Modalita Ext1
di controllo esterne EST1 ed EST2. 12.05 Modalita Ext2

Velocita: controllo di velocita.

Coppia: controllo di coppia.

Min, Max, Add: il riferimento di coppia e I'uscita del
regolatore di velocita vengono messi a confronto e
viene applicata la funzione matematica (minore,
maggiore, addizione).

In base alle selezioni effettuate, a questo punto si
definisce la sorgente del riferimento di velocita o di
coppia (o di entrambi).
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Impostazione del riferimento di velocita

0 Selezionare il numero delle velocita costanti da utilizzare (se utilizzate).

Se si selezionano delle velocita costanti, il programma chiedera di determinare se la
direzione di avviamento deve influire o0 meno sulla direzione della velocita costante.
No: il segno della velocita costante determina direttamente la direzione di marcia
quando viene attivata la velocita costante.

Si: il segno della velocita costante viene moltiplicato per il valore del segnale di
direzione per determinare la direzione di marcia quando viene attivata la velocita
costante.

0 A questo punto viene chiesto se i singoli selettori di velocita devono attivare una
velocita costante.

No: le velocita costanti 1...7 sono attivate dalle sorgenti selezionate dai parametri
26.02, 26.03 e 26.04 nel modo seguente:

Sorgente definita | Sorgente definita | Sorgente definita | Velocita costante attiva
dal par. 26.02 dal par. 26.03 dal par. 26.04
0 0 0 Nessuna
0 0 Velocita costante 1
0 1 0 Velocita costante 2
1 1 0 Velocita costante 3
0 0 1 Velocita costante 4
1 0 1 Velocita costante 5
0 1 1 Velocita costante 6
1 1 1 Velocita costante 7

Si: le velocita costanti 1...3 sono attivate dalle sorgenti selezionate rispettivamente dai
parametri 26.02, 26.03 e 26.04.

0 Impostare le sorgenti dei selettori delle velocita 26.02 Sel Vel Cost 1
costanti. 26.03 Sel Vel Cost 2
26.04 Sel Vel Cost 3

0 Specificare le velocita costanti. 26.06 Vel Costante 1...

Selezionare la sorgente del segnale del riferimento | 21.01 Sel vel ref1
di velocita.

Definire il limite minimo assoluto per il riferimento di | 21.09 Lim min abs vel
velocita. Questo limite si applica a entrambi i range
positivo e negativo.
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0 Definire 'adattamento con fattore di scala della 19.01 Scala Velocita
velocita utilizzato per i tempi di accelerazione/ 22.02 Tempo Accel 1
decelerazione. Definire i tempi di accelerazione/ 22.04 Tempo Accel 2
decelerazione. 22.03 Tempo Decel 1
Il diagramma seguente mostra I'effetto del 22.05 Tempo Decel 2

parametro 19.01 Scala Velocita sui tempi di
accelerazione/decelerazione.

Velocita
_19.01 _
|
Acc. | ec.
|
0l l —
" 22020 | 22030 ' Tempo
22.04 22.05

Nota: i tempi di accelerazione/decelerazione
possono essere automaticamente prolungati dai
limiti di coppia esistenti.

0 Selezionare la sorgente per la commutazione tra le | 22.01 Sel Ram Acc/Dec
coppie di rampe di accelerazione/decelerazione 1 e
2.

0 = sono validi i tempi di accelerazione 1/
decelerazione 1, 1 = sono validi i tempi di
accelerazione 2/decelerazione 2.

Impostazione del riferimento di coppia

Selezionare la sorgente del segnale del riferimento | 24.01 Sel Rif Coppia 1
di coppia.

Definire i riferimenti di coppia minimo e massimo. 24.03 Max Rif Coppia
24.04 Min Rif Coppia

Definire i tempi impiegati dal riferimento di coppia 24.06 Rampa Inc R Cop
per passare da zero alla coppia nominale del 24.07 Rampa Dec R Cop
motore (rampa di salita) e viceversa (rampa di
discesa).
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Impostazione degli ingressi analogici Al1/Al2 (se selezionati come sorgente dei
riferimenti di velocita o di coppia)

0 Definire la costante di tempo del filtro per I'ingresso | 13.01 Al1 tempo filtr o

analogico. 13.06 Al2 tempo filtr

%

’ v Segnale non filtrato
100

63 ‘ S Segnale filtrato

— t
T
O=1x(1-etM

| = ingresso filtro (gradino)

O = uscita filtro

t = tempo

T = costante di tempo del filtro

0 Definire i valori minimo e massimo per I'ingresso 13.02 Al1 max o
analogico. 13.07 Al2 max
13.03 Al1 min o
13.08 Al2 min
0 Definire i valori adattati con fattore di scala che 13.04 Al1 max scala o
corrispondono ai valori minimo e massimo definiti al | 13.09 Al2 max scala
punto precedente. Questo passaggio & utile se & 13.05 Al1 min scala o
necessario avere la velocita massima in 13.10 AI2 min scala
corrispondenza di bassi valori dell'ingresso
analogico.
Al (scalato)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 Al (mAV)
| 13.02/13.07
[
[
[
777777 13.05/13.10

Quando sul pannello di controllo compare il messaggio “Done OK”, premere OK per
completare I'assistente firmware e la procedura di avviamento.
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Beknopte opstartgids voor de ACS850 met
standaard besturingsprogramma

Inleiding

Deze gids bevat de basisprocedure die gevolgd moet worden om een ACS850
omvormer (met standaard besturingsprogramma) op te starten. Tijdens de procedure
wordt de omvormer ingesteld via het bedieningspaneel van de ACS850.

Opmerking: Alleen de functies op het bedieningspaneel die nodig zijn tijdens de
procedure worden in de gids beschreven. De volledige instructies voor het gebruik
van het bedieningspaneel staan in de Firmwarehandleiding ACS850
Standaardbesturingsprogramma (3AUA0000054541 [Nederlands]).

Veiligheidsvoorschriften

WAARSCHUWING! Alle werkzaamheden wat betreft elektrische installatie
en onderhoud van de omvormer mogen alleen door gekwalificeerde
elektriciens uitgevoerd worden.

Voer nooit werkzaamheden uit aan de omvormer, het remchoppercircuit, de
motorkabel of de motor wanneer de omvormer onder spanning staat. Verzeker u er
altijd van dat er geen spanning aanwezig is door meting.
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Opstartprocedure

Veiligheid

Het opstarten mag uitsluitend worden uitgevoerd door een gekwalificeerd
A elektricien.
Gedurende het opstarten moeten de veiligheidsinstructies worden opgevolgd. Zie
de veiligheidsinstructies op de eerste pagina's van de betreffende
hardwarehandleiding.

0 Controleer de installatie. Zie de installatiechecklist in de betreffende hardware-
handleiding.

0 Controleer of het starten van de motor geen gevaar oplevert.
Ontkoppel de aangedreven machine als
* er een risico van schade bestaat bij een eventueel verkeerde draairichting of

« een normale ID-run vereist is tijdens het opstarten van de omvormer, wanneer het
lastkoppel hoger is dan 20% of de machine niet bestand is tegen de nominale koppel-
piek tijdens de ID-run.

Inschakelen van de voeding, grondbeginselen van het
bedieningspaneel

0 Sluit het bedieningspaneel aan op de omvormer met
een geschikte kabel van categorie 5E.

Schakel de voeding van de omvormer in. Even later |[REM 0.00rpm

toont het paneel de Output modus (rechts). 0 . 00 HZ

Opmerking: Het display in de Output modus zal A

afwisselend "Alarm 2021 GEEN MOTORGEG" - %

tonen totdat later in deze procedure motorgegevens -

ingevoerd worden. DR RICH MENU
O Schakel over op lokale besturing om er zeker vante ||LOC & 0.00rpm

zijn dat externe besturing geblokkeerd is door op de 0 00 HZ

-toets op het bedieningspaneel te drukken.

Lokale besturing wordt aangegeven met de tekst - A

"LOC" op de bovenste regel van het display. 0 . O %

De twee vakken op de onderste regel van het DR RICH MENU

display geven de functie aan van de twee soft keys
en “Y_J . De inhoud van de vakken hangt af
van de zichtbare menukeuzes.

O Druk op “X_] (MENU) voor toegang tot het LOCY HOOFDMENU 1

Hoofdmenu. PARAMETERS

Bij elk menu is de gewenste keuze gemarkeerd.
Druk op de /A en _¥_~ toetsen om een éE\IS\I% g}-AEXR

nieuwe keuze te maken; activeren door op “Y_|

(ENTER) te drukken. EXIT ENTER

Het hoofdmenu is het startpunt voor de hieronder
beschreven procedures.
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Aanpassen van parameterwaarden

Opmerkingen:
+ Op elk punt kunt u naar het vorige niveau terugkeren door op [—77” (CANCEL of
EXIT) te drukken.

+ Standaard zijn niet alle parameters zichtbaar. Stel parameter 16.15 Kies param lijst in
op Load long om alle parameters zichtbaar te maken.

Om een parameter aan te passen binnen een assistent:

» Gebruik de «~Aa™ en ¥ _ toetsen om de instelling aan te passen. Druk op
OPSLAAN om de getoonde instelling te accepteren en verder te gaan naar de
volgende parameter.

Om een parameter aan te passen op enig ander moment:

* Markeer, in het hoofdmenu, PARAMETERS en druk op ﬁ (ENTER).

» Gebruik .~~Aa™ en “¥_’ om door de lijst van parametergroepen te bladeren.
Markeer de gewenste groep en druk op ﬁ (KEUZE) om de parameters binnen
die groep weer te geven.

* Markeer een parameter en druk op ﬁ (EDIT) om de instelling aan te passen.

« Gebruik ./~ A™ en \_¥_’ om de instelling aan te passen. Druk op OPSLAAN om de
getoonde instelling te accepteren. Druk tweemaal op EXIT om naar het Hoofdmenu
terug te keren.

Opmerkingen voor meer gecompliceerde aanpassingen:

 Bij parameters die een digitale bron definiéren, kan de instelling Const gebruikt
worden om de waarde vast te leggen op de constante 1 (C.TRUE) of 0 (C.FALSE).

+ Bij parameters die een analoge of digitale bron definiéren, kan de instelling Pointer
gebruikt worden om elke parameterwaarde (analoog) of een specifiek bit van een
packed boolean parameter (digitaal) vrijelijk te kiezen als de bron:

+ Bij een analoge bron worden de LOCY PAR WIJZIGEN —
arametergroep en parameter-index
gespecificgerd.pDrulf, na de groep gekozen te 1501 Aol bron

hebben, op NEXT om naar de index-instelling P.01.904
te gaan. 0106 Motorkoppel

CANCEL OPSLAAN

De tekst onder de cursor geeft de huidige
instelling aan.

Druk, na het instellen van de index, op
OPSLAAN om de waarde te accepteren. Op
elk punt kunt u CANCEL indrukken om alle
wijzigingen ongedaan te maken en naar de
parameterlijst terug te keren.
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« Bij een digitale bron worden de
parametergroep, parameter-index, en het
bithummer gespecificeerd. Druk, na het
instellen van een item, op NEXT om naar het
volgende item te gaan.

De tekst onder de cursor geeft de huidige
instelling aan.

Druk, na het instellen van het bithnummer, op
OPSLAAN om de waarde te accepteren. Op
elk punt kunt u CANCEL indrukken om alle
wijzigingen ongedaan te maken en naar de
parameterlijst terug te keren.

LOCY PAR WIJZIGEN —
1002 Extl Start Bronl

P.02.01K.00

0201 DI status
CANCEL NEXT

Wijzigen van de taal

Standaard is Engels de taal van de getoonde tekst. Desgewenst kan de taal als volgt

gewijzigd worden.

Opstartgegevens en druk op KEUZE. Merk op dat
de lijst in beide richtingen doorloopt tussen de
groepen 99 en 01 — het is sneller om voor groep 99
op (A te drukken.

0 Markeer, in het hoofdmenu, PARAMETERS en druk ||LOC® HOOFDMENU 1
op ENTER. PARAMETERS
ASSISTANT
GEWIJZ PAR
~EXIT | [ ENTER _
Navigeer naar parametergroep 99 LOCY PAR ——99

01 Actuele waarden
02 I/0 waarden

03 Regelwaarden

04 Proceswaarden

EXIT KEUZE

Zorg dat parameter "9901 Language" gemarkeerd is
en druk op EDIT.

LOCY PARAMETERS
9901 Language
English

9904 Motor type

9905 Motor regelmodus

9906 Motor nom.stroom
EXIT EDIT

Selecteer de gewenste taal en druk op OPSLAAN.

Druk tweemaal op EXIT om naar het Hoofdmenu
terug te keren.

LOCY PAR WIJZIGEN—
9901 Language

Deutsch

[0407 hex]
CANCEL

OPSLAAN

De hieronder beschreven opstart-procedures maken gebruik van assistenten. Dit zijn
routines die de gebruiker door de essentiéle parameter-instellingen leiden.
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1 — Selectie van applicatiemacro

Markeer, in het hoofdmenu, ASSISTANT en druk op
ENTER.

LOCY HOOFDMENU 1

PARAMETERS

ASSTSTANT
GEWIJZ PAR
_EXIT | [ENTER

Markeer Applicatiemacro en druk op OK.

LOCY, KEUZE
Kies assistant

!Iﬂﬁllﬂﬁﬂﬁﬁ!ﬂ??ﬁﬁﬁﬂll
Motorinstellingen
Start/Stop regeling
EXIT 0K

Applicatiemacro's zijn voorgedefinieerde
parameterinstellingen die gebruikt kunnen worden
als basis voor gebruikers-applicaties. De volgende
macro's zijn beschikbaar:

« Fabriek (voor toepassingen met toerenregeling
waarbij een eenvoudige start/stop interface nodig
is)

+ Hand/Auto regeling (voor toepassingen met
toerenregeling waarbij twee externe
stuurapparaten gebruikt worden)

» PID procesregeling (voor toepassingen met
procesregeling, zoals closed-loop druk-, niveau-
of volumestroomregelsystemen)

« Koppelregeling (voor koppel- en/of
toerenregeling van motor)

+ Sequentiele regeling (voor toepassingen met
toerenregeling waarin meerdere constante
toerentallen en acceleratie-/deceleratiehellingen
nodig zijn in een bepaalde volgorde).

Meer informatie over de macro's is te vinden in de

Firmware-handleiding.

Markeer een van de macro's en druk op OK.

Standaard parameter-instellingen
van de macro worden toegepast.

Nadat de tekst “Klaar, OK” op het bedieningspaneel verschijnt, drukt u op OK om de

firmware-assistent te voltooien.

2 — Motorinstellingen

Zorg dat u het motortypeplaatje en de pulsgeverdata (indien nodig) bij de hand heeft.

Markeer, in het hoofdmenu, ASSISTANT en druk op
ENTER.

LOCY HOOFDMENU 1

PARAMETERS

ASSTISTANT
GEWIJZ PAR
_EXIT | [(ENTER_
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0 Markeer Motorinstellingen en druk op OK. LOCY KEUZE
De assistent zal u door het instellen van de motor  ||K1€S assistant
leiden. Applicatiemacro
IE%g?ﬁr.elgﬂ ing
~ EXIT | [ oK
0 Kies het motortype, AM (asynchrone kooianker AC | 99.04 Motor type

motor) of PMSM (synchrone
permanentmagneetmotor).

Kies de motorbesturing. DTC voldoet in de meeste
gevallen.

Scalarmodus wordt aanbevolen indien

» de nominale motorstroom minder is dan 1/6 van
de nominale stroom van de omvormer,

» de omvormer voor testdoeleinden zonder
aangesloten motor wordt gebruikt, of

* de omvormer meerdere motoren bestuurt en het
aantal aangesloten motoren variabel is.

99.05 Motor regelmodus
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n:

Voer de motorgegevens vanaf het motortypeplaatje

Voorbeeld typeplaatje van asynchrone motor:

/ N
© ABB Motors C€ %
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [+
| No
[Ins.cl. F P 55
v Hz [kW [ rmin [ A [cos ®[ianN|tE/s
690Y | 50 |30 |1475 | 325 |0.83
400D | 50 | 30 |1475 | 56 |0.83
660Y |50 [30 [1470 | 34 |0.83
380D | 50 | 30 [1470 [ 59 [0.83
415D | 50 | 30 |1475 | 54 |0.83
440D | 60 | 35 |1770 | 59 |0.83
Cat.no __ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 am 6210/C3 [ 180 kg
@ IEC 34-1 @)

Voorbeeld typeplaatje van
permanentmagneetmotor:

& ABB Motors CE€>
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ —
S1SPEC INSUL. | No 3424522
JK-21640-1 [Inscl. F [1pss
\Y; Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400 D 50 55 600 103 0.97
Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1

Opmerking: Stel de
motorgegevens op precies
dezelfde waarde in als op het
typeplaatje. Als het nominale
toerental van de motor op het
typeplaatje bijvoorbeeld 1470
rpm bedraagt, dan zal instellen
van de waarde van parameter
99.09 Motor nom. TT op 1500
rpm een verkeerde werking van
de omvormer tot gevolg hebben.
Als D (driehoek) data gekozen is,
sluit dan de motor in driehoek
aan.

Als Y (ster) data gekozen is, sluit
dan de motor in ster aan.

* nominale motorstroom
Toegestaan bereik: ongeveer 1/6 x Iy ... 2 % Iy

van de omvormer (0...2 x Iyq4 als parameter 99.05
Motor regelmodus = Scalar).

99.06 Motor nom.stroom
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O

* nominale motorspanning

Toegestaan bereik: 1/6 x Uy ... 2 x Uy van de
omvormer. (Uy verwijst naar de hoogste spanning in
elk van de nominale spanningsbereiken).

Bij permanentmagneetmotoren is de nominale
spanning de BackEMF spanning (bij nominaal
toerental van de motor). Als de spanning gegeven is
als spanning per rpm, bijv. 60 V per 1000 rpm, dan
is de spanning voor nominaal toerental van 3000
rpm 3 x 60V =180 V.

Merk op dat de nominale spanning niet gelijk is aan
de waarde van de equivalente DC motorspanning
(E.D.C.M.) die door sommige motorfabrikanten
wordt gegeven. De nominale spanning kan
berekend worden door de E.D.C.M. spanning te
delen door 1,7 (= wortel uit 3).

99.07 Motor nom.spann.

* nominale motorfrequentie

Bij permanentmagneetmotor: Als de frequentie niet
op het motortypeplaatje wordt gegeven, moet deze
berekend worden met de volgende formule:
f=nxp/60

waarbij p = aantal poolparen, n = nominaal
motortoerental.

99.08 Motor nom.freq.

* nominaal motortoerental

99.09 Motor nom. TT

* nominaal vermogen van de motor

99.10 Motor nom.verm.

De volgende motordata-parameters kunnen ingesteld worden om de nauwkeurigheid
van de besturing te verbeteren. Stel de waarden op 0 in indien de parameters niet

bekend zijn.

* nominale cosg van de motor (niet van toepassing
bij permanentmagneetmotoren)

99.11 Motor nom.cosphi

* nominaal askoppel van de motor

99.12 Motor nom.koppel

De volgende parameters definiéren bedrijfslimieten ter bescherming van de

aangedreven apparatuur.

* maximum toerental

Bij Normale of Gereduceerde ID-run (zie hieronder)
dient deze waarde hoger te zijn dan 55% van het al
eerder gedefinieerde nominale motortoerental.

20.01 Max toerental

* minimum toerental
Bij Normale of Gereduceerde ID-run (zie hieronder)

dient deze waarde kleiner dan of gelijk aan 0 rpm te
zijn.

20.02 Min toerental
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* maximum stroom

Deze waarde dient hoger te zijn dan de al eerder
gedefinieerde nominale motorstroom.

20.05 Maximale stroom

* maximum koppel 20.07 Max koppel1
Bij Normale ID-run (zie hieronder), dient deze

waarde tenminste 100% van het al eerder

gedefinieerde nominale motorkoppel te zijn.

* minimum koppel 20.08 Min koppel1

selecteert.

De vraag "ID-Run uitvoeren?" wordt weergegeven. De ID-run (identificatie-run) zal de
motorkarakteristieken identificeren voor een optimale besturing.

Als u op dit punt de ID-run niet uit wilt voeren, kies dan Nee om de firmware-assistent
"Motorinstellingen" te voltooien. Ga verder naar de sectie 3 — Start/Stop configuratie.

Als u de ID-run uit wilt voeren, ga dan door naar de volgende stappen VOORDAT u Ja

A

WAARSCHUWING! Bij Normale of Gereduceerde ID-run zal de motor
draaien bij ongeveer 50...100% van het nominale toerental tijdens de
identificatierun. ZORG DAT HET VEILIG IS OM DE MOTOR TE LATEN
DRAAIEN ALVORENS DE IDENTIFICATIERUN UIT TE VOEREN!

Controleer de draairichting van de motor. De motor
draait tijdens de run (Normaal of Gereduceerd)
vooruit.

Wanneer de uitgangsfasen U2,
V2 en W2 van de omvormer
aangesloten zijn op de corres-
ponderende motorklemmen:

Achterwaarts

Voorwaarts

Zorg er voor dat de Safe Torque Off- en
noodstopcircuits (indien aanwezig) gesloten zijn.

Selecteer Ja en druk op OK.

Kies de ID-run methode.

De ID-run zal uitgevoerd worden bij de volgende

start van de omvormer.

NORMALE ID run dient gekozen te worden

wanneer mogelijk.

Opmerking: De aangedreven machines moeten

van de motor ontkoppeld zijn bij een Normale ID-

run:

+ als het lastkoppel hoger is dan 20%, of

+ als de machines niet bestand zijn tegen de
nominale koppelpiek tijdens de ID-run.

99.13 ID run modus




De GEREDUCEERDE ID run dient gekozen te
worden in plaats van de Normale ID-run als de
mechanische verliezen hoger zijn dan 20%, d.w.z.
dat de motor niet ont-koppeld kan worden van de
aangedreven apparatuur, of dat volledige flux
vereist is om de motorrem open te houden
(conische motor).

De STILSTAND ID run dient alleen gekozen te
worden als de Normale of Gereduceerde ID-run niet
mogelijk is vanwege de beperkingen veroorzaakt
door de aangesloten machines (bijv. bij hijs- of
heftoepassingen).

Opmerkingen:

+ De motoras mag NIET vergrendeld zijn en het
lastkoppel dient < 20% te zijn tijdens Normale of
Gereduceerde ID-run. Bij een
permanentmagneetmotor is deze beperking ook
van toepassing wanneer Stilstand ID-run gekozen
is.

» De mechanische rem wordt niet geopend door de
logica voor de ID-run.

+ De ID-run kan niet uitgevoerd worden als
parameter 99.05 Motor regelmodus = Scalar.
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Start de motor (door op de START-knop te drukken)
om de ID-run te activeren.

ID-run wordt aangegeven door het alarm ID-RUN op
het display van het bedieningspaneel.

Alarm: ID-RUN

Nadat de tekst “Klaar, OK” op het bedieningspaneel verschijnt, drukt u op OK om de

firmware-assistent te voltooien.

3 — Start/Stop configuratie
LOC & HOOFDMENU

PARAMETERS

Markeer, in het hoofdmenu, ASSISTANT en druk op
ENTER.

1

ASSISTANT
GEWIJZ PAR

EXIT ENTER
Markeer Start/Stop regeling en druk op OK. LOCY KEUZE

De volgende parameters zullen ingesteld worden.
Opmerking: Afhankelijk van de keuzes die u maakt,
zal de routine enkele van de hieronder opgesomde
parameters overslaan.

Kies assistant
Applicatiemacro

Motorinstellingen

EXIT OK
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0 Kies de start/stop-functie en signaalbronnen voor 10.01 Ext1 Start Keuze
externe bedienplaats 1 (EXT1). Programmeer eerst | 10.02 Ext1 Start Bron1
parameter 70.01 (start-functie), en daarna 10.02 en | 10.03 Ext1 Start Bron2
10.03 om de bronnen van het startsignaal te kiezen.
De keuzemogelijkheden voor parameter 70.017 zijn:

In1: Het signaal gedefinieerd in parameter 710.02 is

de bron voor het startsignaal (0 = Stop, 1 = Start).

3-draads: Start/Stop-opdrachten worden bepaald
op basis van de twee bronnen geselecteerd door
parameters 70.02 en 10.03.

Status van bron 1 [Status van bron 2 [Opdracht
(via par. 10.02) |(via par. 10.03)

0->1 1 Start
Alle 1->0 Stop
Alle 0 Stop

Qu1F Qu2R: Het signaal gedefinieerd in parameter
10.02 start de omvormer in voorwaartse richting, en
het signaal gedefinieerd in 70.03 start de omvormer
achterwaarts.

Qu1St Qu2R: Het signaal gedefinieerd in parameter
10.01 zal de omvormer starten (0 = Stop, 1 = Start).
Het signaal gedefinieerd in 70.03 zal de
draairichting van de motor wijzigen (0 = vooruit,

1 = achteruit).

0 Kies de start/stop-functie en signaalbronnen voor 10.04 Ext2 Start Keuze

externe bedienplaats 2 (EXT2). 10.05 Ext2 Start Bron1
De keuzes zijn hetzelfde als bij EXT1 hierboven. 10.06 Ext2 Start Bron2
0 Bepaal de signaalbron om te switchen tussen 12.01 Ext1/Ext2 keuze
externe bedienplaatsen EXT1 en EXT2 (0 = EXT1,
1=EXT2).
m Kies de startmethode voor de motor. 11.01 Start modus

Automatisch is de beste all-round instelling die ook
een vliegende start mogelijk maakt (starten bij een
draaiende motor).

Snel betekent ook voormagnetisatie van de motor
en dient gekozen te worden als een hoog
startkoppel vereist is.

Const.tijd dient gekozen te worden als een
constante voormagnetisatietijd vereist is. De tijd
wordt ingesteld door parameter 11.02 DC-magn tijd.

| Kies de stopmethode. 11.03 Stop modus
Uitloop: De voeding naar de motor wordt
uitgeschakeld. De motor zal uitlopen naar stilstand.
Helling: De motor wordt gestopt door decelereren
langs de actieve deceleratiehelling (die later nog
bepaald moet worden).
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O

Kies de bron van het runvrijgavesignaal. 10.11 Draaivrijgave
Als het signaal uitgeschakeld wordt, zal de

omvormer niet starten, of tot stilstand uitlopen als de
omvormer in bedrijf is. 1 = Runvrijgavesignaal aan.

Kies de bron van het noodstopsignaal OFF3. 10.13 Noodstp uit3

Als het signaal verwijderd wordt (met andere
woorden, in 0 verandert), zal de omvormer stoppen
langs de noodstophelling (gedefinieerd door
parameter 22.12 Noodstop tijd).

Nadat de tekst “Klaar, OK” op het bedieningspaneel verschijnt, drukt u op OK om de
firmware-assistent te voltooien.

4 — Referentiekeuze

1

Markeer, in het hoofdmenu, ASSISTANT en druk op [|LOC Y HOOFDMENU
ENTER. PARAMETERS

ASSISTANT
GEWIJZ PAR

EXIT ENTER
0 Markeer Referentie kiezen en druk op OK. LOCY KEUZE
De volgende parameters zullen ingesteld worden. Kiles assistant

Motorinstellingen
Opmerking: Afhankelijk van de keuzes die u maakt, start/Sstop reg 21 ing
zal de routine enkele van de hieronder opgesomde

parameters overslaan. EXTT oK
0 Kies de besturingsmodus voor externe 12.03 Ext1 bedr modus
bedienplaatsen EXT1 en EXT2. 12.05 Ext2 bedr modus

Toerental: Toerentalregeling.

Koppel: Koppelregeling.

Min, Max, Toevoegen: Koppelreferentie en
toerenregelinguitgang worden vergeleken en de
wiskundige functie wordt toegepast (kleiner, groter,
som).

Afhankelijk van de keuzes wordt daarna de bron
voor de toerental- of koppelreferentie (of beide)
gedefinieerd.

Instellen van de toerentalreferentie

Kies het eventuele aantal te gebruiken constante toerentallen.

Als u een of meer constante toerentallen selecteert, wordt u gevraagd of de startrichting
de constante toerentallenrichting moet beinvioeden.

Nee: Het teken van het constante toerental bepaalt rechtstreeks de draairichting
wanneer het constant toerental geactiveerd wordt.

Ja: Het teken van het constante toerental wordt vermenigvuldigd met de waarde van
het Richtingsignaal om de draairichting te bepalen wanneer het constant toerental
geactiveerd wordt.
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0 U wordt nu gevraagd of elke constant-toerentalselector één constant toerental moet
activeren.

Nee: Constante toerentallen 1...7 worden als volgt geactiveerd door de bronnen
geselecteerd door parameters 26.02, 26.03 en 26.04:

Bron bepaald door | Bron bepaald door | Bron bepaald door | Constant toerental actief
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04

0 0 0 Geen

1 0 0 Constant toerental 1
0 1 0 Constant toerental 2
1 1 0 Constant toerental 3
0 0 1 Constant toerental 4
1 0 1 Constant toerental 5
0 1 1 Constant toerental 6
1 1 1 Constant toerental 7

Ja: Constante toerentallen 1...3 worden geactiveerd door de bronnen geselecteerd
door respectievelijk parameters 26.02, 26.03 en 26.04:

0 Stel de bronnen in voor de constant- 26.02 Const. TT keuze 1
toerentalselector. 26.03 Const. TT keuze 2
26.04 Const. TT keuze 3
m Voer de constante toerentallen in. 26.06 Constant TT 1...
0 Kies de bron van het toerentalreferentie-signaal. 21.01 Toerenref1 keuze
H Bepaal de absolute minimum limiet voor de 21.09 TTRef abs min

toerentalreferentie. Deze limiet is van toepassing op
zowel het positieve als het negatieve bereik.

0 Bepaal de toerentalschaling die gebruikt wordt voor | 19.07 TT schaling

de acceleratie-/deceleratietijden. Bepaal de 22.02 Acceleratietijd1
acceleratie-/deceleratietijden. 22.04 Acceleratietijd2
Onderstaand diagram toont het effect van 22.03 Deceleratietijd1

parameter 19.01 TT schaling op de acceleratie-/ 22.05 Deceleratietijd2
deceleratietijden.

Toerental
_19.01 _
|
Acc. | ec.
|
0 |
! ] | e
" 22020f | 22030f ' Tijd
22.04 22.05

Opmerking: Acceleratie-/deceleratietijden kunnen
automatisch verlengd worden door de bestaande
koppellimieten.
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Kies de bron voor het switchen tussen acceleratie-/
deceleratie-hellingparen 1 en 2.

0 = Acceleratietijd 1/Deceleratietijd 1 zijn van kracht,
1 = Acceleratietijd 2/Deceleratietijd 2 zijn van
kracht.

22.01 Acc/Dec keuze

Instellen van de koppelreferentie

Kies de bron van het koppelreferentie-signaal.

24.01 Kopp.ref1 keuze

Bepaal de maximum en minimum koppelreferenties.

24.03 Max. koppelref.
24.04 Min. koppelref.

Bepaal de tijd waarin de koppelreferentie toeneemt
van nul tot het nominale motorkoppel (opbouwtijd)
en vice versa (afbouwtijd).

24.06 Koppelhelling op
24.07 Koppelhelling af

Instelling van analoge ingang Al1/AI2 (als deze is geselecteerd als bron voor

toerental- of koppelreferentie)

Bepaal de filtertijdconstante voor de analoge
ingang.

%
’ Ongefilterd signaal

100 4

63 Gefilterd signaal

— t
T
O=1x(1-etM
| = filteringang (trap)
O = filteruitgang

t = tijd
T = filtertijdconstante

13.01 Al filt tijd of
13.06 Al2 filt tijd

Bepaal de maximum en minimum waarden voor de
analoge ingang.

13.02 Al1 max of
13.07 AI2 max
13.03 Al1 min of
13.08 Al2 min
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0 Bepaal de geschaalde waarden die corresponderen | 13.04 Al1 max schaling of

met de maximum en minimum waarden 13.09 Al2 max schaling
gedefinieerd in de vorige stap. Dit is nuttig als 13.05 Al1 min schaling of
volledig toerental vereist is bij lagere analoge 13.10 Al2 min schaling
ingangswaarden.
Al (geschaald)
A
13.04/13.09 [ — — — — —
[
[
[
13.03/13.08 - AlmAY)
; 13.02/13.07
[
|
|
ffffff 13.05/13.10

Nadat de tekst “Klaar, OK” op het bedieningspaneel verschijnt, drukt u op OK om de
firmware-assistent en de opstartprocedure te voltooien.
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Guia rapido de programag¢ao do ACS850 com
Painel de Controle

Sobre este guia

Este guia contém o procedimento basico que deve ser seguido para dar partida em
um acionamento ACS850 (com Programa de Controle Padrao). Durante o
procedimento, o acionamento é configurado usando o Painel de Controle do ACS850.

Observacgao: O guia explica apenas as fungdes do Painel de Controle que sao
necessarias durante o procedimento. As instru¢des completas para o uso do Painel
de Controle estédo incluidas no Manual do Firmware de Programa de Controle
Padr&o do ACS850 (3AUA0000118301 [Portugués (Brasil))).

Instrugoes de Seguranga

ADVERTENCIA! Todo o trabalho de instalacdo elétrica e de manutencéo
realizado no acionamento deve ser feito apenas por eletricistas qualificados.

Nunca trabalhe no acionamento, no chopper de frenagem, no cabo do motor ou no
motor quando a alimentagéo de energia estiver sendo aplicada no acionamento.
Sempre certifique-se, por meio de medigdo, que nao tenha tensao.
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Procedimento de partida

O procedimento de partida pode ser executado somente por um eletricista qualificado.

A As instrugdes de seguranga devem ser seguidas durante o procedimento de
partida. Consulte as instrugdes de seguranga apresentadas nas primeiras paginas
do manual de hardware apropriado.

Verifique a instalag&o. Consulte a lista de verificagéo da instalagdo no manual de
hardware apropriado.

Verifique se a partida do motor ndo provoca nenhum perigo.
Desacople a maquina que sera acionada se:
* houver risco de danos no caso de um sentido de rotag&o incorreto, ou

+ for necessario um ciclo de ID normal durante a partida do acionamento, quando o
torque de carga é superior a 20% ou a maquina nao for capaz de suportar o
transiente de torque nominal durante o ciclo de ID.

Ativacao, fundamentos do painel de controle
O

Conecte o painel de controle ao acionamento
usando um cabo adequado da Categoria 5E.

Dé partida no acionamento. Apds alguns instantes, ||REM & 0,00 rpm
o painel exibira o modo de Saida (direita). O 00 Hz
Observagio: A visualizagdo do modo de Saida O 00 A
sera alternada com "Alarm 2021 NO MOTOR - %
DATA" até que os dados do motor sejam inseridos - °
mais a frente neste procedimento. DIR MENU
0 Troque para o controle local para garantir que o Locuv 0,00 rp
controle externo esteja desativado pressionando a O 00 Hz
tecla no painel de controle. O controle local é
indicado pelo texto "LOC" na linha superior do painel. ~ O A
As duas caixas na linha inferior do painel indicam a - %
fungéo das duas teclas 77" e “X_] . O contetido DIR MENU
das caixas depende das opgdes visiveis de menu.
0 Pressione “Y_] (MENU) para acessar o menu LOC T MAIN MENU 1

Principal. PARAMETERS

Em qualquer menu, a selegéo desejada ¢ ASSISTANTS
configurada. Pressione as teclas <~ a ™ e ¥ CHANGED PAR

para fazer uma nova selegao; ative pressionando

O menu Principal é o ponto de partida para os
procedimentos descritos abaixo.




Guia rapido de programacéo do ACS850 com Painel de Controle 109

Ajustando valores de parametros

Observacgoes:

* A qualguer momento, pressione 7 (CANCEL ou EXIT) para voltar ao nivel
anterior.

» Por padréo, nem todos os pardmetros sao visiveis. Defina o parametro 16.15 Menu
set sel to Load long para tornar todos os parametros visiveis.

Para ajustar um parametro no Painel de Controle:

» Use as teclas «~A™ e \_¥_~ para ajustar a configuragéo. Pressione SAVE para
aceitar a configuragéo exibida e prosseguir a escolha do parametro seguinte.

Para configurar um pardmetro em qualquer outro momento:

* No menu Principal, configure PARAMETERS e pressione T] (ENTER).

+ Use /A e \¥_~ para navegar pela lista de grupos de parametros. Configure o
grupo desejado e pressione ﬁ (SEL) para exibir os parametros desse grupo.

» Escolha um parametro e pressione ﬁ (EDIT) para ajustar a configuracao.

» Use ~Aa™ e \¥_ para ajustar a configuragdo. Pressione SAVE para aceitar a
configuragao exibida. Pressione EXIT duas vezes para voltar ao menu Principal.

Observagoes para configuragées mais complexas:

+ Com parametros que definem uma fonte digital, a configuragao Const pode ser
usada para fixar o valor na constante 1 (C.TRUE) ou 0 (C.FALSE).

» Com parametros que definem uma fonte analégica ou digital, a configuragdo Pointer
pode ser usada livremente para escolher como fonte qualquer valor (analégico) do
parametro ou um bit especifico de um parametro booliano (digital) empacotado:

» Com uma fonte analégica, o grupo de LOCY PAR EDIT
parametros e o indice de parametros séo
especificados. Depois de selecionar o grupo, 1501 Aol src

pressione NEXT para prosseguir para o ajuste P. 01 . !m
do indice. 0106 motor torque

CANCEL SAVE

O texto abaixo do cursor reflete a configuragao
atual.

Depois de ajustar o indice, pressione SAVE
para aceitar o valor. Pressione CANCEL a

qualquer momento para descartar todas as
alteragdes e retornar a lista de parametros.

+ Com uma fonte digital, o grupo de parametros, ||[LOC T PAR EDIT
o indice de parametros e o numero de bits sdo .
especificados. Apds o ajuste de um item, 1002 Extl start inl

b
pressione NEXT para avancar para o seguinte. P. 02 . L.I.- 00
0201 DI status

CANCEL NEXT

O texto abaixo do cursor reflete a configuragao
atual.

Apo6s o ajuste do numero de bits, pressione
SAVE para aceitar o valor. Pressione CANCEL
a qualquer momento para descartar todas as
alterages e retornar a lista de parametros.




110 Guia rapido de programag¢do do ACS850 com Painel de Controle

Alterando o idioma

Por padréo, o idioma do texto exibido é o inglés. Se desejado, o idioma pode ser

alterado como segue.

d

No menu Principal, certifique-se de que
PARAMETERS esteja em destaque e pressione

LOCYT MAIN MENU 1

PARAMETERS

ENTER. ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT ENTER
Navegue até o grupo de parametros 99 Start-up LOCY PAR GROUPS——99

data e pressione SEL. Note que a lista dara a volta
em ambas as dire¢des entre os grupos 99 e 01;
portanto, € mais rapido pressionar (~A™ para o
grupo 99.

01 Actual values
02 I/0 values
03 control_values

04 Appl values
EXIT SEL

Certifique-se de que o parametro "9901 Language
em destaque e pressione EDIT.

LOC L PARAMETERS

9901 Language
English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

EXIT EDIT

Selecione o idioma desejado e pressione SAVE.

Pressione EXIT duas vezes para voltar ao menu
Principal.

Assistente de Star up

Os procedimentos de partida descritos abaixo utilizam assistentes. Seguem as rotinas
que guiam o usuario durante os ajustes de parametros essenciais.

1 — Selecionar Macro de Aplicacido

No menu Principal, realce ASSISTANTS e
pressione ENTER.

LOCY PAR EDIT
9901 Language

Deutsch
[0407 hex]

CANCEL SAVE

1

LOCYL MAIN MENU

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

Configure Application Macro e pressione OK.

LOCY  CHOICE——
Selecione o assistente

Application Macro

Motor Set-up
Start/Stop Control

EXIT OK
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Macros de aplicagdo sao configuragdes de
parametro predefinidas que podem ser usadas
como base para aplicagbes do usuario.

As seguintes macros estao disponiveis:

» Factory (para aplicagdes de controle de
velocidade nas quais uma simples interface de
start/stop é necessaria)

* Hand/Auto (para aplicagdes de controle de
velocidade nas quais sdo usados dois
dispositivos de controle externo)

» PID control (para aplicacdes de controle de
processos como sistemas de pressao de ciclo
fechado, de nivel ou de controle de fluxo)

» Torque control (para o controle do torque e/ou
da velocidade do motor)

+ Sequential control (para aplicagdes de controle
de velocidade nas quais sdo necessarias
multiplas velocidades constantes e rampas de
aceleragao/desaceleragao).

Ha mais informacgdes disponiveis sobre macros no

Firmware Manual.

Escolha uma das macros e pressione OK

Os parametros padrao da macro
sao aplicados.

Apos o texto "Done OK" surgir no painel de controle, pressione OK para concluir o

assistente do firmware.

Certifiqgue-se de que vocé tenha a placa de identificagdo do motor e os dados do

2 — Dados do Motor
O

encoder (se necessario) a mao.

No menu Principal, selecionar ASSISTANTS e
pressione ENTER.

LOCYL MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER

Selecione Motor Set-up e pressione OK.
O assistente Ihe guiara pela configuragéo do motor.

LOCY CHOICE
Selecione o assistente

Application Macro
s
Start’Stop Control

EXIT oK

Selecione o tipo de motor, AM (motor CA gaiola de
esquilo assincrono) ou PMSM (motor sincrono de
ima permanente).

99.04 Motor type
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O

Selecione o modo de controle do motor. DTC é
adequado para a maioria dos casos.

O modo scalar é recomendado se

+ a corrente nominal do motor for menor que 1/6 da
corrente nominal do acionamento,

* 0 acionamento for usado em teste sem um motor
conectado, ou

* 0 acionamento controlar varios motores e a
poténcia de motores conectados for diferente.

99.05 Motor ctrl mode

Insira os dados do motor obtidos na placa de
identificagcdo do motor.

Exemplo de placa de identificagdo de motor
assincrono:

(& ABB Motors CE€ -

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [—
[No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz [kW [ vmin [ A [cos @[laN]tEss

690 Y 50 |30 1475 | 32.5 [0.83
400 D 50 [ 30 [1475 | 56 |0.83
660 Y 50 |30 [1470 | 34 0.83
380D 50 [ 30 [1470 | 59 ]0.83
415D 50 | 30 | 1475 | 54 0.83
440D 60 35 [1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 &8 6210/C3 [ 180 kg
.@_ IEC 34-1 {%}
S ”/

Exemplo de placa de identificagdo de motor de
ima permanente:

o] ABB Motors C €
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ e
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [ins.cl. F [1Pss
\ Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3  Jmm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

Observagao: Ajuste os dados do
motor exatamente para o mesmo
valor indicado na placa de
identificagdo de motor. Por
exemplo, se a velocidade
nominal do motor for de 1.470
rpm na placa de identificagéo, o
ajuste do valor do parametro
99.09 Mot nom speed para

1.500 rpm causara uma
operagao incorreta da unidade.
Se D (delta) for escolhido,
conecte o motor em delta.

Se dados em Y (estrela) forem
selecionados, conecte o motor
em estrela.
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+ corrente nominal do motor
Faixa permitida: aproximadamente 1/6 x /g4 ... 2 x

g da unidade (0...2 x /4 se o parametro
99.05 Motor ctrl mode = Scalar).

99.06 Mot nom current

» tensao nominal do motor

Faixa permitida: 1/6 x Uy ... 2 x Uy da unidade.
(Up refere-se a tensao mais alta em cada intervalo
de tensdo nominal).

Com motores de ima permanente, a tensdo nominal
é a tensdo Contra-EMF (na velocidade nominal do
motor). Se a tenséo for dada como tenséo por rpm,
por exemplo, 60 V por 1.000 rpm, a tens&o para a
velocidade nominal de 3.000 rpm sera 3 x 60 V =
180 V.

Observe que a tensdo nominal n&o é igual ao valor
da tensdo do motor CC equivalente (E.D.C.M.)
fornecido por alguns fabricantes de motor. A tensao
nominal pode ser calculada dividindo a tenséo
E.D.C.M. por 1,7 (= raiz quadrada de 3).

99.07 Mot nom voltage

+ frequéncia nominal do motor

Com motor de iméa permanente: Se a frequéncia
néo for dada na placa de identificagdo do motor, ela
devera ser calculada usando a seguinte férmula:
f=nxp/60

onde p = numero de pares de polos, n = velocidade
nominal do motor.

99.08 Mot nom freq

* velocidade nominal do motor

99.09 Mot nom speed

» poténcia nominal do motor

99.10 Mot nom power

Os seguintes parametros de dados do motor podem

ser ajustados para aprimorar a

precisédo do controle. Se desconhecidos, defina os valores como 0.

* motor nominal cos¢ (ndo aplicavel para motores
de ima permanente)

99.11 Mot nom cosfii

+ torque de eixo nominal do motor

99.12 Mot nom torque

Os parametros a seguir definem limites de operagao
acionado.

para proteger o equipamento

+ velocidade maxima

Para os ciclos de ID Normal e Reduzido (veja
abaixo), esse valor deve ser maior que 55% da
velocidade nominal do motor definida anteriormente.

20.01 Maximum speed

 velocidade minima

Para os ciclos de ID Normal e Reduzido (veja abaixo),
esse valor deve ser menor ou igual a 0 rpm.

20.02 Minimum speed
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0ol corrente maxima 20.05 Maximum current

Esse valor deve ser maior que a corrente nominal
do motor definida anteriormente.

0ol torque maximo 20.07 Maximum torque1
Para o ciclo de ID Normal (veja abaixo), esse valor
deve ser ao menos 100% do torque nominal do
motor definido anteriormente.

0ol torque minimo 20.08 Minimum torque1

0 A pergunta "Vocé deseja realizar o ciclo de ID agora?" é exibida. A execucao de ID
(ciclo de identificagéo) identificara as caracteristicas do motor para o melhor controle
possivel.

Se vocé néo deseja realizar o ciclo de ID nesse ponto, selecione Nao para concluir o
assistente de firmware do Motor set-up. Prossiga para a segao 3 — Configuragéo Start/Stop.
Se vocé deseja realizar o ciclo de ID, continue com as seguintes etapas ANTES de
selecionar Yes.

funcionar em até aproximadamente 50...100% da velocidade nominal
durante o ciclo de ID. CERTIFIQUE-SE DE QUE SEJA SEGURO ACIONAR
O MOTOR ANTES DE FAZER O CICLO DE ID!

f ADVERTENCIA! Com o ciclo de ID Normal ou Reduzido, o motor ira

0 Verifique a diregdo da rotagdo do motor. Durante o
ciclo (Normal ou Reduzida), o motor ira rodar na
direcao de sentido direta.

Quando as fases U2, V2 e W2
da saida do drive estao
conectadas aos terminais do
motor correspondentes:

Direto Reverso
0 Certifique-se de que os circuitos de Safe Torque
OFF e de parada de emergéncia (se presentes)
estejam fechados.
0 Selecione Yes e pressione OK.
0 Selecione o método de ciclo de ID. 99.13 Idrun mode

O ciclo de ID é feito na proxima partida
do acionamento.

A execucdo de NORMAL ID devera ser selecionada
sempre que possivel.

Observacgao: A carga que sera acionada deve ser
desacoplada do motor com o ciclo de ID Normal:

» se o torque de carga for maior que 20%, ou

* se a carga nao for capaz de suportar o torque
nominal transiente durante o ciclo de ID.
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O ciclo REDUCED ID deve ser selecionado no lugar
do ciclo de ID Normal se as perdas mecanicas
forem superiores a 20%, isto €, o0 motor ndo pode
ser desacoplado do equipamento acionado ou sera
necessario o fluxo completo para manter o freio do
motor aberto (motor cénico).

O ciclo STANDSTILL ID deve ser selecionado
somente se nao for possivel o ciclo de ID Normal ou
Reduzido devido as restricbes das partes mecanicas
conectadas (por exemplo, com aplicagdes de
elevador ou guindaste).

Observagoes:

+ O eixo do motor NAO deve estar travado e o
torque de carga deve ser de < 20% durante o
ciclo de ID Normal ou Reduzido. Com o motor
de ima permanente, essa restricdo também se
aplica quando for selecionado o ciclo de ID de
Paralisacao.

+ O freio mecanico nado é aberto pela l6gica do ciclo
de ID.

* Ociclo de ID ndo pode ser realizado se o
parametro 99.05 Motor ctrl mode = Scalar.

Dé partida no motor (pressionando o botdo START)
para ativar o ciclo de ID.

O ciclo de ID ¢é indicado pelo alarme ID-RUN no
painel.

Alarme: ID-RUN

Apos o texto "Done OK" surgir no painel de controle, pressione OK para concluir o

assistente do firmware.

3 — Configuragao Start/Stop

No menu Principal, realce ASSISTANTS e
pressione ENTER.

LOCYL MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER_

Selecione Start/Stop Control e pressione OK.
Os seguintes parametros serdo definidos.

Observacgao: Dependendo das selegdes que vocé
fizer, a rotina podera ignorar alguns dos parametros
listados abaixo.

LOCY CHOICE

Selecione o assistente
AppTication Macro

Motor Set-u
Start/Sto] 'ﬁﬂiﬂﬁﬂ

EXIT OK
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Selecione a fungéo de Start/Stop e as referéncia de
sinal para o controle externo local 1 (EXT1).
Primeiro, programe o parametro 70.017 (start
function) e, entéo, 70.02 e 10.03 para escolher as
referéncias do sinal de partida.

As escolhas para o parametro 10.07 s&o:

In1: O sinal definido no parametro 70.02 é a referéncia
do sinal de partida (0 = Parada, 1 = Partida).

3-wire: Os comandos de Start/Stop sédo
determinados com base nas duas fontes
selecionadas pelos parametros 710.02 e 10.03.

Estado da Estado da Comando
referéncia 1 referéncia 2

(via param. 10.02)|(via param. 10.03)

0->1 1 Partida
Qualquer 1->0 Parada
Qualquer 0 Parada

In1F In2R: O sinal definido no parametro 70.02 da
partida no acionamento sentido direto, ao passo
que o sinal definido em 70.03 dara partida no
acionamento sentido reverso.

In1St In2Dir: O sinal definido no parametro 70.01
dara partida no acionamento (0 = Parada, 1 = Partida).
O sinal definido em 70.03 mudara a dire¢do do motor
(0 = direto, 1 = reverso).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Seleciona a fungao de start/stop e as referéncia de
sinal para o controle externo local 2 (EXT2).

As selegbes sao idénticas as para EXT1, acima.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Define a referéncia de sinal para configurar um dos
controles externos locais EXT1 e EXT2
(0 = EXT1, 1 = EXT2).

12.01 Ext1/Ext2 sel

Seleciona a fungao de partida do motor.
Automatic é, em geral, a melhor configuracgéo, que
também permite a partida rapida (partida durante a
rotagdo do motor).

Fast envolve a pré-magnetizagdo do motor e deve
ser selecionada se for necessario um torque alto de
arranque.

Const time deve ser selecionado se for necessario
um tempo de pré-magnetizacéo constante. O tempo
é definido pelo parametro 71.02 DC-magn time.

11.01 Start mode
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Seleciona o modo de parada. 11.03 Stop mode
Coast: A alimentagao do motor é interrompida. O
motor para sem controle do acionamento (por inércia)
Ramp: O motor é parado sendo desacelerado ao
longo da rampa de desaceleragéo ativa (a ser
definida posteriormente).

Seleciona a referéncia para o sinal de partida. 10.11 Run enable

Se o sinal for desligado, a unidade n&o arrancara ou
desacelerara gradualmente até a parada, se estiver
em operacdo. 1 = Sinal de habilitagédo de ciclo
ativado.

Seleciona a referéncia do sinal de parada de 10.13 Em stop off3
emergéncia OFF3.

Se o sinal for removido (em outras palavras,
alterado para 0), o acionamento parara parara de
acordo com a rampa de parada de emergéncia
(definida pelo parametro 22.12 Em stop time).

Apos o texto "Done OK" surgir no painel de controle, pressione OK para concluir o
assistente do firmware.

4 — Selecgao de referéncia

No menu Principal, realce ASSISTANTS e LOCY MAIN MENU 1

pressione ENTER. PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXIT ENTER
Selecione Reference select e pressione OK. LOCYU CHOICE
Os seguintes parametros serdo definidos. Selecione o assistente

N N A Motor Set-up
Observagao: Dependendo das selegdes que vocé start/stop Control
fizer, a rotina podera ignorar alguns dos parametros

listados abaixo. EXTT ok —
Selecione o modo de controle para os controles 12.03 Ext1 ctrl mode
externos locais EXT1 e EXT2. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: Speed control.

Torque: Torque control.

Min, Max, incl.: A referéncia de torque e controle
de velocidade de saida sdo comparadas e uma
fungdo matematica é aplicada (menor que, maior
que, soma).

Dependendo da escolha, a referéncia da velocidade
ou de torque (ou ambas) é definida a seguir.
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Configuracao da referéncia de velocidade

0 Escolha o numero de velocidades constantes (caso haja alguma) que sera usado.

Se voceé selecionar ao menos uma velocidade constante, o acionamento perguntara se
a diregcao da partida deve afetar a diregcéo da velocidade constante.

No: O sinal da velocidade constante determina diretamente a direcdo de operagéo
quando a velocidade constante esta ativada.
Yes: O sinal da velocidade constante € multiplicado pelo valor do sinal da Diregdo para
determinar a diregéo de operagédo quando a velocidade constante esta ativada.

0 O acionamento, entéo, pergunta se cada seletor de velocidade constante deve ativar

uma velocidade constante.

No: As velocidades constantes 1...7 sdo ativadas pelas fontes selecionadas pelos
parametros 26.02, 26.03 e 26.04 como segue:

Referéncia Referéncia Referéncia Velocidade constante ativa

definida pelo definida pelo definida pelo

param. 26.02 param. 26.03 param. 26.04
0 0 0 Nenhum
1 0 0 Velocidade constante 1
0 1 0 Velocidade constante 2
1 1 0 Velocidade constante 3
0 0 1 Velocidade constante 4
1 0 1 Velocidade constante 5
0 1 1 Velocidade constante 6
1 1 1 Velocidade constante 7

Yes: As velocidades constantes 1...3 sdo ativadas pelas fontes selecionadas pelos
parametros 26.02, 26.03 e 26.04, respectivamente:

0 Define as fontes do seletor de velocidade constante.

26.02 Const speed sel1
26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

0 Insira as velocidades constantes.

26.06 Const speed1...

de velocidade.

Selecione a referéncia para o sinal de referéncia

21.01 Speed reft sel

Defina o limite minimo absoluto para a referéncia
de velocidade. Esse limite é aplicado a valores
positivos e negativos.

21.09 SpeedRef min abs
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Defina a velocidade de escalonamento usada para | 19.071 Speed scaling
os tempos de aceleragéo/desaceleragdo. Defina os | 22.02 Acc time1

tempos de aceleragao/desaceleragéao. 22.04 Acc time2
O diagrama abaixo mostra o efeito do parametro | 22.03 Dec time1
19.01 Speed scaling sobre os tempos de 22.05 Dec time2
aceleragao/desaceleragao.
Speed
1901 _
|
Acc. | ec.
|
0l ! —
" 22020u | 22030u Time
22.04 22.05

Observagao: Os tempos de aceleragao/
desaceleragédo podem ser estendidos
automaticamente pelos limites de torque existentes.

Selecione a referéncia para alternar entre as rampas | 22.01 Acc/Dec sel
1 e 2 de rampas de aceleragdo/desaceleragao.

0 = Seleciona Tempo de aceleragao 1/Tempo de
desaceleragéo 1 sdo em energia, 1 = Seleciona
Tempo de aceleragao 2/Tempo de desaceleragéo 2
s&0 em energia.

Configuragao da referéncia de torque

Seleciona a fonte para o sinal de referéncia 24.01 Torq ref1 sel
de torque.

Define as referéncias maximas e minimas de torque. | 24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

Define os tempos para a referéncia de torque 24.06 Torq ramp up
aumentar de zero para o torque nominal do 24.07 Torq ramp down
motor (rampa ascendente) e vice-versa
(rampa descendente).
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Configuragao da entrada analégica Al1/AI2 (se uma delas estiver selecionada como

fonte de referéncia de velocidade ou de torque)

Define a constante de tempo do filtro para a entrada
analdgica.

o
’ Sinal n3o filtrado

100 Y
63 | =~ Sinal filtrado
- t
as
O=1x(1-etM

| = entrada do filtro (passo)

O = saida do filtro

t = tempo

T = constante de tempo do filtro

13.01 Al1 filt time ou
13.06 Al2 filt time

Define os valores maximo e minimo para a entrada

13.02 Al1 max ou

analogica. 13.07 Al2 max

13.03 Al1 min ou

13.08 AI2 min
Define os valores escalonados que correspondem | 13.04 Al1 max scale ou
aos valores maximo e minimo definidos na etapa 13.09 Al2 max scale

anterior. Isso é util se for necessaria velocidade
maxima em valores inferiores de entrada analégica.

Al (escalonado)
A

13.04/13.09

Al (mA V)
»

13.03/13.08
‘ 13.02/13.07

13.05/13.10

13.05 Al1 min scale ou
13.10 AlI2 min scale

Ap0ds o texto "Done OK" surgir no painel de controle, pressione OK para concluir o

assistente do firmware e o procedimento de partida.
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Pika-aloitusopas ACS850-taajuusmuuttajalle, jossa
vakio-ohjausohjelmisto

Johdanto

Téma opas siséltda perusohjeet, joita tulee noudattaa ACS850-taajuusmuuttajan
kayttéonotossa (vakio-ohjausohjelmistolla varustettu taajuusmuuttaja).
Kayttéonotossa taajuusmuuttajan asetuksia ohjataan ACS850-ohjauspaneelin avulla.

Huomautus: Tassa ohjeessa on kuvattu vain kayttdonoton aikana ohjauspaneelista
tehtavat toiminnot. Ohjauspaneelin taysimittaiset kayttéohjeet ovat ACS850 Vakio-
ohjausohjelman ohjelmointioppaassa (SAUA0000049381 [suomenkielinen]).

Turvaohjeet

VAROITUS! Taajuusmuuttajan sahkoliitdnnat ja huoltotyot saa suorittaa vain
pateva sahkoalan ammattilainen.

Mitaan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan, moottorikaapelin tai moottorin asennustéita
ei saa tehda, kun taajuusmuuttajaan on kytketty jannite. Taajuusmuuttajan
jannitteettémyys tulee aina varmistaa mittaamalla.
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Kayttoonoton vaiheet

Turvallisuus

f Kayttdonoton saa suorittaa vain pateva sahkdalan ammattilainen.

Kayttdonoton aikana on noudatettava turvaohjeita. Turvaohjeet ovat vastaavan
laiteoppaan alussa.

0 Tarkista asennus. Asennuksen tarkistuslista on vastaavassa laiteoppaassa.

0 Varmista, ettd moottorin kdynnistdminen ei aiheuta vaaraa.
Kytke kaytettava laite irti,
* jos vaara pyorimissuunta voi aiheuttaa vahinkoa tai

* jos taajuusmuuttajan kayttddnoton yhteydessa on suoritettava normaali ID-ajo,
kuormamomentti on suurempi kuin 20 prosenttia tai laitteisto ei kesta ID-ajon aikana
esiintyvaad nimellismomenttia.

Virrankytkenta, perustiedot ohjauspaneelista

Kytke ohjauspaneeli taajuusmuuttajaan
asianmukaisella luokan 5E kaapelilla.

Kytke taajuusmuuttajan virta. Hetken kuluttua REM L 0.00rp
ohjauspaneelin naytté6n tulee ohjaustila (oikealla). O 00 Hz
Huomautus: Ohjaustilan naytto vaihtelee tekstin A
"Alarm 2021 NO MOTOR DATA" kanssa siihen (') O
saakka, kunnes moottorin tiedot on asetettu. - %
SUUNTA VALIKKO
0 Varmista, etta ulkoinen ohjaus on poistettu kaytosta: | [LOC &, 0.00rpm
vaihda paikallisohjaukseen painamalla 0 00 HZ
ohjauspaneelin -painiketta. Nayton ylimmalla
rivillda nakyva LOC-teksti ilmaisee, etta - A
paikallisohjaus on kaytossa. . %
Alarivilla nakyvat kaksi ruutua ilmoittavat SUUNTA VAL TKKO

valintanappainten =777 ja “S_] toiminnot.
Ruuduissa nakyvat toiminnot maaraytyvat

valikoissa tehtyjen valintojen mukaan.
0 Avaa paavalikko painamalla T] (VALIKKO) LOC®, PAAVALIKKO —1

-painiketta. PARAMETRIT

Haluttu asetus nakyy valikossa korostettuna. Tee AS S I STANTIT
uusi valinta painamalla A -ja ¥/ MUUTETUT PAR
-painikkeita. Aktivoi valinta painamalla “Y_]

(VALITSE) -painiketta. POISTU VALITSE

Kaikki alla kuvatut toiminnot alkavat paavalikosta.
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Parametriarvojen saataminen

Huomaa:

» Voit missa tahansa vaiheessa palata edelliselle tasolle valitsemalla 7
(PERUUTA tai POISTU).

+ Kaikki parametrit eivat ole nakyvissa oletuksena. Jos haluat nayttaa kaikki parametrit,
maarité parametrin 16.15 Menu set sel arvoksi Load long.

Parametrin arvon saataminen Assistant-apuohjelmassa:

+ S&ada asetusta (AN -ja \¥_ -painikkeilla. Hyvaksy naytdn asetus valitsemalla
TALLETA ja jatka seuraavaan parametriin.

Parametrin sdataminen muulloin:

» Korosta paavalikon vaihtoehto PARAMETRIT ja paina ﬁ (VALITSE) -painiketta.

+ Selaa parametriryhmien luetteloa A -ja \_¥_~-painikkeilla. Korosta haluamasi
ryhmaé ja tuo ryhmén parametrit ndyttoon valitsemalla “X_] (VALITSE).

* Aloita arvon saatéminen korostamalla parametri ja valitsemalla “Y_] (MUOKKAA).

+ S&ada asetusta A\ -ja ¥ _~-painikkeilla. Hyvéksy ndytdssa oleva asetus
valitsemalla TALLETA. Palaa paavalikkoon painamalla kahdesti POISTU-painiketta.

Lisatietoja monimutkaisemmista muutoksista:

+ Digitaalilahdettd maarittaviin parametreihin kuuluvalla asetuksella Const arvo

voidaan asettaa vakioksi 1 (C.TRUE) tai 0 (C.FALSE).

Analogista tai digitaalista l[ahdettd maarittaviin parametreihin kuuluvalla asetuksella

Pointer parametrin arvoksi voidaan valita vapaasti mika tahansa parametrin arvo

(analoginen) tai sen lahteeksi voidaan maarittaa tietty pakatun loogisen muuttujan

bitti (digitaalinen):

« Jos lahde on analoginen, parametriryhma ja
parametri taytyy maarittda. Kun ryhma on
valittu, siirry parametrin arvon valintaan
valitsemalla SEURAAV.

Osoittimen alla oleva teksti iimaisee
tdmanhetkisen asetuksen.

Kun parametrin arvo on asetettu, hyvaksy arvo
valitsemalla TALLETA. Voit hylatd muutokset
missa tahansa vaiheessa ja palata
parametriluetteloon valitsemalla PERUUTA.

« Kun lahde on digitaalinen, parametriryhma,
parametri ja bittinumero taytyy maarittaa. Kun
kohde on asetettu, siirry seuraavaan
valitsemalla SEURAAV.

Osoittimen alla oleva teksti ilmaisee
tdmanhetkisen asetuksen.

Kun bitin numero on asetettu, hyvaksy arvo
valitsemalla TALLETA. Voit hylatd muutokset
missa tahansa vaiheessa ja palata
parametriluetteloon valitsemalla PERUUTA.

LOCY PAR MUOKKAUS —

1501 A0l src
P.01.09

0106 Motor torque

PERUUTA TALLETA

LOCY PAR MUOKKAUS —
1002 Extl start 1inl

P.02.0K1.00

0201 DI status
PERUUTA SEURAAYV
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Kielen muuttaminen

Nayttotekstien kieli on oletusarvoisesti englanti. Kielen voi muuttaa seuraavalla tavalla.

Varmista, ettd PARAMETRIT on korostettu
paavalikossa, ja paina VALITSE-painiketta.

LOC T, PAAVALIKKO ——1
PARAMETRIT
ASSISTANTIT

MUUTETUT PAR
POISTU] VALITSE

Hae parametriryhma 99 Start-up data ja paina SEL-
painiketta. Huomaa, etta luettelo pyorii ympari
ryhmien 99 ja 01 valilla. Ryhman 99 voi siis hakea
nopeasti painamalla <~ A -painiketta.

LOC Y, PAR RYHMAT——99
01 Actual values

02 I/0 values

03 control_values

04 Appl values
POISTU VALITSE

Varmista, ettd parametri "9901 Language" on
korostettu, ja paina MUOKKAA-painiketta.

LOCY, PARAMETRIT '
9901 kield_ .

English
9904 moottorityyppi
9905 moott.ohjaustapa
9906 Mot nom current

POISTU MUOKKAA

Valitse haluamasi kieli ja paina TALLETA-painiketta.

Palaa paavalikkoon painamalla kahdesti POISTU-
painiketta.

Alla kuvatuissa kayttdonottotoimissa kaytetaan Assistant-apuohjelmia. Ne ovat
toimintosarjoja, joiden avulla kayttéja voi maarittda keskeisia parametriasetuksia.

1 — Sovellusmakron valinta

Korosta paavalikon vaihtoehto ASSISTANTIT ja
paina VALITSE-painiketta.

LOCYL PAR MUOKKAUS—
9901 Language

Deutsch

[0407 hex]
PERUUTA

TALLETA

LOC &, PAAVALIKKO —1
PARAMETRIT

ASSTISTANTIT
MUUTETUT PAR
"POISTU] IVALITSE

Korosta vaihtoehto Application Macro ja paina OK-
painiketta.

LOCYL VALINTA
Select assistant

Application Macro

Motor Set-up
Start/Stop Control

POISTU oK
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Sovellusmakrot (Application Macro) ovat valmiiksi
maaritettyjd parametriasetuksia, joita voidaan
kayttaa kayttajasovellusten perustana.
Kaytettavissa ovat seuraavat makrot:

» Factory (Tehdas) (nopeudensaatdsovelluksiin,
joissa tarvitaan yksinkertaista kdynnistys- ja
pysaytyskayttoliittymaa)

* Hand/Auto (Kési/Auto)
(nopeudensaatosovelluksiin, joissa kaytetaan
kahta ulkoista ohjauspaikkaa).

» PID control (PID-s&ito)
(prosessinohjaussovelluksiin, kuten suljetun piirin
paineen, pinnankorkeuden tai virtauksen
saatojarjestelmiin)

» Torque control (Momenttisaato) (moottorin
momentin ja/tai nopeuden saatadmiseen)

+ Sequential control (Vakionopeus)
(nopeudensaatosovelluksiin, joissa tarvitaan ja
sarjoitetaan useita vakionopeuksia ja kiihdytys-/
hidastusramppeja).

Lisatietoja makroista on saatavilla

ohjelmointioppaassa.

Korosta jokin makroista ja paina OK-painiketta.

Kéaytéssa ovat makron
oletusparametrit.

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttéon, suorita Assistant-apuohjelma

loppuun painamalla OK-painiketta.

2 — Moottoritietojen asetus

Varmista, ettd moottorin arvokilven ja anturin tiedot (tarvittaessa) ovat kaytettavissa.

Korosta paavalikon vaihtoehto ASSISTANTIT ja
paina VALITSE-painiketta.

LOC T, PAAVALIKKO ——1
PARAMETRIT
ASSTSTANTIT

MUUTETUT PAR
POISTUl _ [VALITSE

Korosta vaihtoehto Motor Set-up ja paina OK-
painiketta.

Assistant-apuohjelma auttaa moottorin asetusten
maarittdmisessa.

LOCT VALINTA
Select assistant

Application Macro
B
Kay;Se1 S—OH] aus

POISTU OK

Valitse moottorin tyyppi, AM (asynkroninen AC-
oikosulkumoottori) tai PMSM
(kestomagneettimoottori).

99.04 Motor type
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0 Valitse moottorin ohjaustapa. DTC on sopiva 99.05 Motor ctrl mode
useimmissa tapauksissa.
Skalaarisaatoa suositellaan, jos
* moottorin nimellisvirta on alle 1/6
taajuusmuuttajan nimellisvirrasta
+ taajuusmuuttajaa kaytetaan testitarkoituksiin
ilman moottoria tai
+ taajuusmuuttaja ohjaa useita moottoreita ja
kytkettyjen moottorien maara vaihtelee.
Valitse moottorin tiedot moottorin arvokilvesta. Huomautus: Aseta moottorin
Esimerkki epatahtimoottorin arvokilvesta: tiedoiksi tasmalleen moottorin
-~ ~ arvokilvessa olevat arvot. Jos
'(%)- ABB Motors C€ -@- moottorin nimellisnopeus on
arvokilvessa esimerkiksi 1 470
3 ~ motor :\E?JA/; ()2:&%"%4 | rpm ja parametrin 99.09 Mot nom
[No speed arvoksi asetetaan 1 500
[Inscl. F P 55 rpm, taajuusmuuttaja ei toimi
Vi Hz |kW | r/min [ A [cos @lia/N|tE/s oikein.
iggg > 3‘; }j;g 23 ggg Jos D (kolmio) on valittu, kytke
560y | 50 |30 |1470 | 32 |os&3 moottori kolmiokytkennalla.
380D [ 50 |30 |1470 | 59 [0.83 Jos Y (tahti) on valittu, kytke
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83 moottori tahtikytkennalla.
440D [ 60 | 35 [1770 | 59 |0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 &8 6210/C3 [ 180 kg
IEC 34-1
@ @)
Esimerkki kestomagneettimoottorin arvokilvesta:
o) ABB Motors € €
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ e
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F [1Pss
\ Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400 D 50 55 600 103  0.97
Prod. code ~ 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1
@ @)
0ol moottorin nimellisvirta 99.06 Mot nom current

Sallittu alue: noin 1/6 x Iyg ... 2 X Iygq
taajuusmuuttajasta (0...2 x /4 jos parametri 99.05
Motor ctrl mode = Scalar).
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* moottorin nimellisjannite

Sallittu alue: 1/6 x Uy ... 2 x Uy taajuusmuuttajan
arvosta. (Uy tarkoittaa suurinta jannitetta kullakin
nimellisjannitealueella).
Kestomagneettimoottoreissa nimellisjannite on
BackEMF-jannite (moottorin nimellisnopeudella).
Jos jannite annetaan voltteina kierroslukua kohden,
esim. 60 V /1000 rpm, jannite 3 000 rpm:n
nimellisnopeudella on 3 x 60 V =180 V.

Huomaa, etta nimellisjannite ei ole sama kuin
ekvivalentti DC-moottorijannite (E.D.C.M.), jonka
jotkin moottorivalmistajat ilmoittavat. Nimellisjannite
voidaan laskea jakamalla E.D.C.M.-jannite 1,7:1la
(kolmen nelijuurella).

99.07 Mot nom voltage

* moottorin nimellistaajuus

Kestomagneettimoottorit: jos taajuutta ei ole
ilmoitettu moottorin arvokilvessa, se lasketaan
seuraavalla kaavalla:

f=nxp/60
jossa p = napaparien maara ja n = moottorin
nimellisnopeus.

99.08 Mot nom freq

* moottorin nimellisnopeus

99.09 Mot nom speed

* moottorin nimellisteho

99.10 Mot nom power

ei ole tiedossa, maarita arvoksi 0.

Seuraavilla moottoritietojen parametreilla voidaan parantaa ohjaustarkkuutta. Jos arvoa

* moottorin nimellinen cos¢ (ei koske
kestomagneettimoottoreita)

99.11 Mot nom cosfii

* moottorin nimellinen akselimomentti

99.12 Mot nom torque

Seuraavilla parametreilla maaritetaan kaytettavaa laitetta suojaavia kayttérajoja.

* maksiminopeus

Normaalilla ja supistetulla ID-ajolla (katso alla)
tdman arvon tulisi olla suurempi kuin 55 % ennalta
maaritetysta moottorin nimellisnopeudesta.

20.01 Maximum speed

* miniminopeus

Normaalilla ja supistetulla ID-ajolla (katso alla)
tdman arvon tulisi olla pienempi tai yhta suuri kuin 0
rpm.

20.02 Minimum speed

+ maksimivirta
Taman arvon tulee olla suurempi kuin aiemmin
maaritellyn moottorin nimellisvirran.

20.05 Maximum current
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* maksimimomentti 20.07 Maximum torque1
Normaalissa |D-ajossa (katso alla) tdman arvon
tulee olla vahintaan 100 prosenttia aiemmin
maaritetystd moottorin nimellismomentista.

* minimimomentti 20.08 Minimum torque1

Nayttéon tulee kysymys Do you want to perform id-run now? (Haluatko suorittaa ID-ajon
heti?) Moottorin ID-ajon (tunnistusajon) aikana taajuusmuuttaja tunnistaa moottorin
ominaisuudet optimaalista moottorinohjausta varten.

Jos et halua suorittaa ID-ajoa tassa vaiheessa, suorita moottorin asetusten Assistant-
apuohjelma valitsemalla No (Ei). Jatka kohdasta 3 — K&y/Seis-konfigurointi.

Jos haluat suorittaa ID-ajon, jatka seuraavasta vaiheesta ENNEN kuin valitset Yes
(Kylla).

50...100 prosentin nopeudella nimellisnopeudesta. VARMISTA ENNEN ID-

VAROITUS! Normaalin tai supistetun ID-ajon aikana moottori toimii jopa noin
A AJON SUORITTAMISTA, ETTA MOOTTORIA ON TURVALLISTA KAYTTAA!

Tarkista moottorin pyérimissuunta. Moottori pydrii

) A . ) Kun taajuusmuuttajan
ajon (normaali tai supistettu) aikana eteenpain.

lahtévaiheet U2, V2 ja W2 on
kytketty vastaaviin
moottoriliitantoihin:

Varmista, ettéd Safe Torque Off- ja hatapysaytyspiirit
(jos kaytossa) ovat suljettuina.

Valitse Yes ja paina sitten OK-painiketta.

Valitse ID-ajon suoritustapa. 99.13 Idrun mode

ID-ajo suoritetaan, kun taajuusmuuttaja

kaynnistetdan seuraavan kerran.

NORMAL (normaali) ID-ajo kannattaa valita aina,

kun se on mahdollista.

Huomautus: Kaytettava laitteisto on irrotettava

moottorista normaalin ID-ajon ajaksi,

* jos kuormamomentti on suurempi kuin 20
prosenttia tai

* jos laitteisto ei kesté ID-ajon aikana esiintyvaa
nimellistd momenttia.
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REDUCED (supistettu) ID-ajo tulisi valita normaalin
ID-ajon sijasta, jos mekaaniset haviot ovat
suurempia kuin 20 prosenttia, esimerkiksi jos
moottoria ei voida irrottaa kaytettavasta laitteistosta
tai jos moottorin jarrun pitdmiseen avoinna
vaaditaan taysi vuo (kartiojarrumoottori).

STANDSTILL (paikallaanajo, akseli ei liiku) ID-ajo

tulisi valita vain, jos normaali tai supistettu ID-ajo ei

ole mahdollinen liitetyn laitteiston rajoitusten vuoksi

(esim. hissi- tai nostokurkisovellukset).

Huomaa:

» Moottorin akseli El saa olla lukittuna, ja
kuormamomentin on oltava <20 prosenttia
normaalin tai supistetun ID-ajon aikana.
Kestomagneettimoottoreissa tdma rajoitus patee
myds, kun paikallaanajo-1D-ajo on valittuna.

* Logiikka ei avaa mekaanista jarrua ID-ajoa
varten.

+ ID-ajoa ei voi suorittaa, jos parametri 99.05 Motor
ctrl mode = Scalar.

0 Aloita ID-ajo kdynnistamalla moottori
KAYNNISTYS-painikkeen avulla.

Ohjauspaneelin nayttoon tulee ID-ajon merkiksi Alarm: ID-RUN
halytys ID-RUN.

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttéon, suorita Assistant-apuohjelma
loppuun painamalla OK-painiketta.

3 — Kédy/Seis-konfigurointi

0 Korosta paavalikon vaihtoehto ASSISTANTIT ja LOCY PAAVALIKKO —1
paina VALITSE-painiketta. PARAM ETRIT

ASSISTANTIT
MUUTETUT PAR

POISTU VALITSE
| Korosta Start/Stop Control ja paina OK-painiketta. [|[LOCYT, VALINTA
Seuraavat parametrit asetetaan. Select assistant

Application Macro
Huomautus: Kéytt4jan valinnat saattavat vaikuttaa Mg@or Set-u
siten, etta jotkin alla luetelluista parametreista

jatetaan valiin. FOTSTU ok —
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Parametrilla valitaan kaynnistys- ja
pysaytystoiminnon ja -signaalin lahteet ulkoisessa
ohjauspaikassa 1 (EXT1). Valitse
kaynnistyssignaalin l1ahteet ohjelmoimalla ensin
parametri 10.071 (kdynnistystapa) ja sen jalkeen
10.02 ja 10.03.

Parametrin 70.01 vaihtoehdot ovat:

In1: Kaynnistyssignaalin 1ahde on parametrilla
10.02 maaritetty signaali (0 = Seis, 1 = Kay).
3-wire: Kay/Seis-komennot maaritetdan kahden
parametreilla 70.02 ja 10.03 madritetyn lahteen
perusteella.

Lahteen 1 tila Lahteen 2 tila Komento
(asetetaan (asetetaan

parametrilla parametrilla

10.02) 10.03)

0->1 1 Kaynnistys
Mika tahansa 1->0 Pysaytys
Mika tahansa 0 Pysaytys

In1F In2R: Parametrilla 70.02 maaritetty signaali
kaynnistaa taajuusmuuttajan kdymaan eteen, ja

parametrilla 70.03 maaritetty signaali kdynnistaa
taajuusmuuttajan kdymaan taakse.

In1St In2Dir: Parametrilla 710.07 maaritetty signaali
kaynnistaa taajuusmuuttajan (0 = Seis, 1 = Kay).
Parametrilla 710.03 méaéritetty signaali muuttaa
moottorin suunnan (0 = eteen, 1 = taakse).

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2

Parametrilla valitaan kaynnistys- ja
pysaytystoiminnon ja -signaalin |ahteet ulkoisessa
ohjauspaikassa 2 (EXT2).

Valinnat ovat kuten ylla ohjauspaikalla EXT1.

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

Maarita signaalilahde, jolla vaihdellaan ulkoisten
ohjauspaikkojen EXT1 ja EXT2 (0 = EXT1, 1=
EXT2) valilla.

12.01 Ext1/Ext2 sel

Valitse moottorin kdynnistystoiminto.

Automatic (Automaattinen) on paras yleisasetus,
jolla my6s vauhtikaynnistys (pyorivan laitteen
kaynnistys) on mahdollinen.

Fast (Nopea) sisaltdd moottorin esimagnetoinnin.
Se tulee valita, jos moottorilta vaaditaan suurta
kaynnistysmomenttia.

Const time (Vakioaika) valitaan, jos moottorilta
vaaditaan vakioesimagnetointiaikaa. Aika
maaritetdan parametrilla 71.02 DC-magn time.

11.01 Start mode
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Valitse pysaytystila.
Coast: Moottorin virta katkaistaan. Moottori
pyséhtyy vapaasti pyorien.

Ramp: Moottori pysahtyy hidastumalla aktiivisen
hidastusrampin avulla (maaritetddn myéhemmin).

11.03 Stop mode

Valitse kdynninestosignaalin lahde.

Jos kayntilupasignaali ei ole paalla, taajuusmuuttaja
ei kaynnisty tai kdynnissa oleva taajuusmuuttaja
pysahtyy vapaasti pydrien. 1 = Kaynninestosignaali
on kaytossa.

10.11 Run enable

Valitse OFF3-hatapysaytyssignaalin lahde.

Jos signaali poistetaan (toisin sanoen se muuttuu
0:ksi), taajuusmuuttaja pysahtyy hatapysaytyksen
rampin (maéaritetty parametrilla 22.72 Em stop time)
mukaisesti.

10.13 Em stop off3

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttdéon, suorita Assistant-apuohjelma

loppuun painamalla OK-painiketta.
4 — Ohjeen valinta

Korosta paavalikon vaihtoehto ASSISTANTIT ja
paina VALITSE-painiketta.

LOC T, PAAVALIKKO ——1
PARAMETRIT
ASSTSTANTIT

MUUTETUT PAR
POISTUl _ [VALITSE

Korosta Reference select ja paina OK-painiketta.
Seuraavat parametrit asetetaan.

Huomautus: Kayttajan valinnat saattavat vaikuttaa
siten, etta jotkin alla luetelluista parametreista
jatetaan valiin.

LOCT VALINTA
Select assistant
Motor Set-up

Start/Stop Control
Re1 erence select]

POISTU OK
Valitse ulkoisten ohjauspaikkojen EXT1 ja EXT2 12.03 Ext1 ctrl mode
saatotila. 12.05 Ext2 ctrl mode

Speed: Nopeussaato.

Torque: Momenttisaato.

Min, Max, Add: Momenttiohjeen ja nopeussaadon
lahtoja vertaillaan ja niihin sovelletaan
matemaattista kaavaa (pienempi kuin, suurempi
kuin, yhteenlasku).

Tehtyjen valintojen mukaisesti seuraavaksi
maaritetdan nopeus- tai momenttiohjeen lahde.




132 Pika-aloitusopas ACS850-taajuusmuuttajalle, jossa vakio-ohjausohjelmisto

Nopeusohjeen asettelu

0 Valitse kaytettdvan vakionopeuden numero (jos kaytettavissa).

Jos valitset jonkin vakionopeuden, sinulta kysytaan, tuleeko kaynnistyssuunnan
vaikuttaa vakionopeuden suuntaan.

No: Vakionopeuden etumerkki maarittdd suoraan pydrimissuunnan, kun vakionopeus
on aktivoitu.

Yes: Vakionopeuden etumerkki kerrotaan suuntasignaalin arvolla, jolloin
pydrimissuunta voidaan maéarittda vakionopeuden aktivoinnin yhteydessa.

0 Taman jalkeen sinulta kysytaan, aktivoiko jokainen vakionopeuden valitsin yhden
vakionopeuden.

No: Vakionopeudet 1...7 aktivoidaan parametreilla 26.02, 26.03 ja 26.04 valittujen
lahteiden mukaisesti seuraavalla tavalla:

Lahteen maarittda | Lahteen maarittda | Lahteen maarittaa | Nopeusvakio aktiivinen
par. 26.02 par. 26.03 par. 26.04
0 0 0 Ei mikaan
0 0 Vakionopeus 1
0 1 0 Vakionopeus 2
1 1 0 Vakionopeus 3
0 0 1 Vakionopeus 4
1 0 1 Vakionopeus 5
0 1 1 Vakionopeus 6
1 1 1 Vakionopeus 7

Yes: Vakionopeudet 1...3 aktivoidaan parametreilla 26.02, 26.03 ja 26.04 valittujen
lahteiden mukaisesti vastaavassa jarjestyksessa.

0 Maarita vakionopeuden valitsimen lahteet. 26.02 Const speed sel1
26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3

0 Syo6ta vakionopeudet. 26.06 Const speed1...
0 Valitse nopeusohjesignaalin lahde. 21.01 Speed ref1 sel
0 Maéaritéa nopeusohjeen absoluuttinen minimiraja. 21.09 SpeedRef min abs

Raja koskee seka positiivisia etté negatiivisia
alueita.
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Maaritéd nopeuden skaalaus, jota kaytetdan 19.01 Speed scaling
kiihdytys-/hidastusaikojen laskennassa. Maarita 22.02 Acc time1
kiihdytys-/hidastusajat. 22.04 Acc time2
Alla oleva kaavio nayttaa parametrin 19.01 Speed | 22.03 Dec time1
scaling vaikutuksen kiindytys-/hidastusaikoihin. 22.05 Dec time2
Nopeus
_19.01 _
|
Kiihd. | Hid.
|
|
° — — P a
22.02tai | 22.03tai I
22.04 22.05

Huomautus: Kiihdytys-/hidastusaikoja voidaan
pidentaa automaattisesti maaritetyilla
momenttirajoilla.

Valitse lahde, jonka avulla vaihdellaan kiihdytys-/ 22.01 Acc/Dec sel
hidastusramppiparien 1 ja 2 valilla.

0 = Kiihdytysaika 1 / hidastusaika 1 on kaytossa,
1 = Kiihdytysaika 2 / hidastusaika 2 on kaytossa.

Momenttiohjeen asetus

Valitse momenttiohjesignaalin l1ahde. 24.01 Torq ref1 sel
Maarita enimmais- ja vahimmaismomenttiohjeet. 24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref
Maaritd momenttiohjeen ajat, joiden puitteissa 24.06 Torq ramp up
momenttiohje suurenee nollasta moottorin 24.07 Torq ramp down

nimellismomenttiin (kiihdytysramppi) ja painvastoin
(hidastusramppi).
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Analogiatulon Al1/AI2 asetus (jos jompikumpi on valittu nopeus- tai momenttiohjeen

lahteeksi)
0 Maarita analogiatulon suodatusaikavakio. 13.01 Al1 filt time or
% Suodattamaton 13.06 Al2 filt time
./ signaali
100
63 ‘ ~~ Suodatettu signaali
— t
T
O=Ix(1-¢")

| = suotimen tulo (vaihe)
O = suotimen 1&ht6

t = aika

T = suodatusaikavakio

0 Maarita analogiatulon enimmais- ja vahimmaisarvot. | 13.02 Al1 max tai

13.07 Al2 max
13.03 Al1 min tai
13.08 Al2 min
0 Maarita skaalatut arvot, jotka vastaavat edellisessa | 13.04 Al1 max scale tai
vaiheessa maaritettyja enimmais- ja 13.09 Al2 max scale
vahimmaisarvoja. Tamé on kaytanndllist, jos 13.05 Al1 min scale tai
tarvitaan taytta nopeutta matalilla 13.10 AI2 min scale
analogiatuloarvoilla.
Al (skaalattu)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 Al (mAV)
} 13.02/13.07
[
[
[
777777 13.05/13.10

Kun teksti Done OK tulee ohjauspaneelin nayttdon, suorita Assistant-apuohjelma ja
kayttoonotto loppuun painamalla OK-painiketta.
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Snabbguide for ACS850 med Standardmjukvara

Om denna guide

Denna guide beskriver de grundlaggande procedurerna for att kéra igang en
ACS850-frekvensomriktare (med Standardmjukvara). Beskrivningen forutsatter att
man gor alla installningar pa frekvensomriktaren med hjalp av mandéverpanelen till
ACS850.

Obs! Endast de funktioner hos manéverpanelen som behdvs under processen
beskrivs i guiden. Kompletta instruktioner f6r hur du anvéander mandverpanelen ingar
i Beskrivning av mjukvara ACS850 Standardmjukvara (3AUA0000053435
[Svenskal).

Sakerhetsinstruktioner

VARNING! Allt elektriskt installations- och underhallsarbete pa
frekvensomriktaren ska utféras av behorig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt. Kontrollera alltid genom méatning att ingen
spanning finns.
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Idrifttagningsprocedur

Igangkdrningen ska utféras av behorig elektriker.

A Sakerhetsanvisningarna maste féljas under idrifttagningsproceduren. Se
sakerhetsinstruktioner pa de inledande sidorna av motsvarande Beskrivning av
hardvara.

0 Kontrollera installationen. Se Checklista i motsvarande Beskrivning av hardvara.

0 Kontrollera att det inte medfér fara om motorn startas.
Koppla bort driven utrustning om
+ det finns risk for skada vid felaktig rotationsriktning

» en normal ID-kérning kravs under igangkérning av frekvensomriktaren, om
lastmoment ar hégre an 20 % eller om mekaniken inte tal de nominella
momenttransienterna under ID-kérningen.

Spanningssattning, grundldaggande hantering av manoverpanel

Anslut mandverpanelen till frekvensomriktaren med
en kabel av kategori 5E.

Spanningssatt frekvensomriktaren. Efter en liten REM L 0,00rp
stund visar displayen manéverlage (hdger). O 00 Hz
Obs! Visning av Mandverlage vaxlar med "Alarm A
2021 MOTORDATA SAKNAS" tills motordata anges (') O
senare i processen. " %
ROTRIKT MENY
n Overga till lokal styrning for att sékerstalla att extern |[LOC & 0,00rpm
styming &r deaktiverad. Tryck pa tangenten pa 0 . 00 HZ
mandverpanelen. Lokal styrning indikeras av texten
"LOC" pa displayens Oversta rad. - A
De bada falten pa displayens nedersta rad visar - %
aktuell funktion hos de tva funktionstangenterna ROTRIKT MENY

och Y] . Texten i falten styrs av tillgangliga
alternativ pa den visade menyn.

[] | Tryck pa X/ (MENY) fér att komma till LOCY HUVUDMENY 1

huvudmenyn. PARAMETRAR

| samtliga menyer galler att gallande val markeras.
Tryck pa A och ¥~ for att andra gallande ﬁﬁgﬁigENEEE

val. Aktivera gallande val genom att trycka pa \4/

Huvudmenyn utgdr utgangspunkt for de procedurer
som beskrivs nedan.
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Andring av parametervirden

Noter:

» Tryck nar som helst pa (777 (AVBRYT eller AVSLUTA) for att aterga till foregaende
niva.

» Som standard visas inte alla parametrar. Satt parameter 16.15 LADDA PAR LISTA till
Ladda lang for att gora alla parametrar synliga.

For att &andra en parameter inom en assistent:

« Anvand tangenterna (A och ¥ _~ for att andra installning. Tryck pa SPARA for
att acceptera markerad instéllning och fortsatta till ndsta parameter.

For att &ndra en parameter nar som helst:

* | huvudmenyn, markera PARAMETRAR och tryck pa “X_J (UTFOR).

 Bladdra i listan 6ver parametergrupper med (~A™ och \_¥_~ . Markera 6nskad
grupp och vélj den med “Y_] (VALJ) fér att visa parametrarna inom gruppen.

* Markera en parameter och tryck p& ~Y_] (ANDRA) for att &ndra instéliningen.

« Anvand tangenterna .~ A och ¥ _ for att &ndra instéllning. Tryck pa SPARA
for att spara den installning som visas. For att aterga till huvudmenyn, tryck tva
ganger pa AVSLUTA.

Noter for mera komplicerade a@ndringar:

* Med parametrar som definierar en digital kalla kan installningen Konstant anvandas
for att 1asa vardet till 1 (C.SANN) eller 0 (C.FALSK).

* Med parametrar som definierar en analog eller digital kalla kan instéllningen av
Pekare anvandas for att fritt valja ett godtyckligt parametervarde (analog) eller en
speciell Bit i en packad Boolesk parameter (digital) som kélla:

* Med en analog kalla specificeras LOCY ANDRA PARAM
arametergrupp och parameterindex. Efter val .
o grupp. tgrycippé NASTA for att gatilnasta || 1501 AOL KALLA

indexinstallning. 0106 P. 01 . !E
.. . o MOTOR MOMENT
Texten under markdren visar aktuell instalining.
9 AVBRYT SPARA

Efter att ha stallt in index, tryck pa SPARA for
att spara vardet. Tryck pa AVBRYT nar som
helst for att avbryta installningsproceduren och
aterga till parameterlistan.

+ Med en digital kélla specificeras LOCY ANDRA PARAM ——

parametergrupp, parameterindex och
bitnummer. Efter instéllning av en komponent, 1002 ExT1 ,START IN1
tryck pa NASTA for att flytta till nasta. P.02.0§4.00

. ) PP 0201 DI STATUS
Texten under markdren visar aktuell installning. AVBRYT] NASTA-
Efter att ha valt det nya vardet, tryck pa SPARA AVBRYT NASTA

for att spara vardet. Tryck pad AVBRYT nar som
helst for att avbryta installningsproceduren och
aterga till parameterlistan.

Andra sprak

Som férval visas all text pa engelska. Om sa 6nskas, byt sprak pa féljande satt.
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O

I huvudmenyn, markera PARAMETRAR och tryck
pa UTFOR.

LOCYT HUVUDMENY

1
PARAMETRAR
ASSTISTENTER

ANDRADE PAR
AVSLUTA [UTFOR

Bladdra till parametergrupp 99
STARTPARAMETRAR och tryck pa VALJ.
Observera att listvisningen hoppar mellan
grupperna 99 och 01 beroende pa
bladdringsriktning — det gar fortare att trycka pa
A for att komma till grupp 99.

LOCY PAR GRUPPER—99
99 Startparametrar

01 priftvarden

02 I/0 varden

03 Referensvdrden

04 Process varden
AVSLUTA VALJ

Markera parameter "9901 Sprak" och tryck pa
ANDRA.

LOC Y, PARAMETRAR

9901 Spra
Svenska
9904 Motor typ
9905 Motorstyrmetod
9906 Motor nom strém

Valj 6nskat sprak och tryck pa SPARA.

For att aterga till huvudmenyn, tryck tva ganger pa
AVSLUTA.

AVSLUTA| [ ANDRA

LOCY ANDRA PARAM ——

9901 SPRAK
Deutsch

[0407 hex]

“AVBRYT | [ SPARA

Igangkérningsprocedurerna som beskrivs nedan anvander assistenter. Assistenterna ar
rutiner som leder anvandaren genom viktiga parameterinstallningar.

1 - Val av tillampningsmakro

I huvudmenyn, markera ASSISTENTER och tryck
pa UTFOR.

LOC & HUVUDMENY
PARAMETRAR
ASSTISTENTER

ANDRADE PAR
AVSLUTA [UTFOR

1

Markera Tillampningsmakro och tryck pa OK.

LOCYL VAL

valj assistent
T1 | Tampningsmakro
Motorinstal Iningar
Start/Stopp

AVSLUTA OK
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Tillampningsmakron ar férdefinierade
parameterinstallningar som du kan anvanda som
utgangspunkt fére egna applikationer. Féljande
makron ar tillgangliga:

+ Fabrik (for varvtalsreglerade tillampningar som
kraver ett enkelt start/stopp-granssnitt)

» Hand/Auto (for varvtalsreglerade tillampningar
dar tva externa styranordningar anvands)

» PID-reglering (for processtyrningstillampningar,
till exempel aterkopplande reglering av tryck, niva
eller flode)

* Momentreglering (fér moment- och/eller
varvtalsreglering av en motor)

+ Sekvensstyrning (for varvtalsreglerade
tillampningar dar flera konstanta varvtal och
ramptider for acceleration/retardation anvands
sekventiellt).

Mera information om makron finns i Beskrivning av

mjukvara.

Markera ett av makrona och tryck pa OK.

Grundlaggande parametervarden
for aktuellt makro visas.

Nar texten "Utfort OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta

mjukvaruassistenten.

Kontrollera att informationen pa motorns markskylt och (vid behov) pulsgivardata finns

2 — Motorinstéllningar
O

till hands.

I huvudmenyn, markera ASSISTENTER och tryck
pa UTFOR.

LOCY HUVUDMENY 1

PARAMETRAR

ASSTSTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA UTFOR
Markera Motorinstéllningar och tryck pa OK. LOCYL VAL

Assistenten leder dig genom motorinstaliningarna.

vdlj_assistent

Ti1Tampningsmakro
Start/Stopp styrning

AVSLUTA OK
Valj motor typ, AM (asynkron kortsluten AC-motor) | 99.04 Motortyp

eller PMSM (permanentmagnetiserad
synkronmotor).
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0 Valj motorstyrningsmetod. DTC lampar sig i de 99.05 MOTORSTYRMETOD
flesta fall.
Skalar styrning rekommenderas om
» motorns markstrém &ar mindre én 1/6 av
frekvensomriktarens nominella utstrom
« frekvensomriktaren anvands for testandamal utan
nagon ansluten motor
+ frekvensomriktaren matar flera motorer och
antalet matade motorer kan variera.
Mata in motordata frdn motorns markskylt. Obs! Mata in exakt det varde
Exempel pa méarkskylt pa asynkronmotor: som anges pa motorns markskylt.
Om motorns markvarvtal t.ex. ar
(q} ABB Motors c € -(%3\' 1470 rpm enligt méarkskylten
3 - AR 00 TR kommer drivsystemet att fungera
~-~ motor . .
IEC 200 MIL 55 [~ felaktigt om du anger 1500 rpm i
INo parameter 99.09 MOTOR NOM
[Inscl. F P 55 VARVT.
L ;'; ‘;‘Q’ 1’2"7‘;[‘ 3’; s PYAN 'Es Om du véljer D-data (delta),
200D | 50 [ 30 [1475 | 56 [083 D-koppla motorn. i
660Y |50 [30 [1470 [ 34 [0.83 Om du véljer Y-data (stjarna),
380D |50 |30 [1470 | 59 |0.83 Y-koppla motorn.
415D [ 50 |30 [1475 | 54 [0.83
440D [ 60 [ 35 [1770 [ 59 [o0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 &8 6210/C3 [ 180 kg
(é)._ IEC 34-1 {%}/
Exempel pa markskylt pa permanentmagnetmotor:
o) ABB Motors € €0
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ e
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F [1Pss
\ Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400 D 50 55 600 103  0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3 6316/C3 630kg
IEC 34-1
@ @)
0ol Motorns markstrom 99.06 MOTOR NOM STROM

Tilldtet omrade: cirka1/6 x Iyg ... 2 x g av
frekvensomriktaren (0...2 x 4 om parametern
99.05 MOTORSTYRMETOD = skalér).
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* Motorns markspanning

Tillatet omrade: 1/6 x Uy ... 2 x Uy av
frekvensomriktaren. (Uy avser den hogsta
spanningen i respektive markspanningsomrade).
Vid permanentmagnetmotorer ar markspanningen
lika med mot-EMK-spanningen (vid motorns
markvarvtal). Om spanningen anges som spanning
per rpm, t.ex. 60 V per 1000 rpm ar spanningen for
markvarvtalet 3000 rpom 3 x 60 V = 180 V.

Observera att markspanningen inte ar lika med den
ekvivalenta DC-motorspanningen (E.D.C.M.) som
anges av vissa tillverkare. Markspanningen kan
berdknas genom att man dividerar E.D.C.M.-
spanningen med 1,7 (= kvadratroten av 3).

99.07 MOTOR NOM SPANN

* Motorns markfrekvens

Med permanentmagnetmotor: Om frekvensen inte
anges pa motorns markskylt maste den beraknas
med féljande ekvation:

f=nxp/60

dar p = antalet polpar, n = motorns markvarvtal.

99.08 MOTOR NOM FREKV

* Motorns markvarvtal

99.09 MOTOR NOM VARVT

* Motorns markeffekt

99.10 MOTOR NOM EFFEKT

Foéljande motordataparametrar kan stéllas in for att 6ka styrnoggrannheten. Séatt okanda

varden till 0.

* Motorns nominella cos¢ (ej tillampligt for
permanentmagnetmotorer)

99.11 MOTOR NOM COS FI

* Motorns markaxelmoment

99.12 MOTOR NOM MOMENT

Foéljande parametrar definierar driftgranser for att sky:

dda driven utrustning.

* Max varvtal

For Normal och Reducerad ID-kérning (se nedan),
ska detta varde vara hoégre an 55 % av motorn
markvarvtal som definierats tidigare.

20.01 MAX VARVTAL

+ Min varvtal 20.02 MIN VARVTAL
For Normal och Reducerad ID-kdrning (se nedan),

ska detta varde vara mindre an eller lika med 0 rpm.

+ Max strém 20.05 MAX STROM
Detta varde skall vara lika med eller hogre an

motorns markstrom som definierats tidigare.

* Max moment 20.07 MAX MOMENT 1

For normal ID-kérning (se nedan), ska detta varde
vara minst 100 % av motorn markvarvtal som
definierats tidigare.
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0ol Min moment 20.08 MIN MOMENT 1

0 Fragan "Vill du utféra ID-kérning?" visas. Under ID-kdrningen faststaller
frekvensomriktaren motorns egenskaper for att kunna styra den optimalt.

Om du inte vill genomféra ID-kérningen vid detta tillfalle, valj Nej for att avsluta
motorinstallningsassistenten. Fortsatt till avsnitt 3 — Start/stop-konfiguration.

Om du vill genomféra ID-kérningen, fortsatt med foljande steg INNAN du klickar pa Ja.

50 ... 100 % av markvarvtalet. KONTROLLERA ATT MOTORN KAN KORAS

VARNING! Vid normal och reducerad ID-kérning accelererar motorn till cirka
A UTAN RISK INNAN ID-KORNINGEN PABORJAS!

0 Kontrollera motorns rotationsriktning. Under ID-
koérningen (normal eller reducerad) roterar motorn i
framriktningen.

Om frekvensomriktarens
utgangsfaser U2, V2 och W2 ar
anslutna till motsvarande
motorplintar:

Kontrollera att eventuella kretsar for funktionen
Sakert vridmoment av och Nodstopp ar slutna.

Valj Ja och tryck pa OK.

0 Valj metod for ID-kérning. 99.13 ID KORN METOD

ID-kdrningen utfors vid nasta start av
frekvensomriktaren.

NORMAL ID ska alltid valjas da sa ar majligt.

Obs! Den drivna utrustningen méaste vara
bortkopplad fran motorn under normal ID-kérning:

+ om belastningsmoment ar hogre an 20 %, eller

+ om den drivna utrustningen inte tal de nominella
momenttransienterna under ID-kérningen.

REDUCED ID-kérning skall valjas istallet for normal
ID-kdrning om de mekaniska forlusterna ar hégre an
20 %, dvs. om motorn inte kan-frikopplas fran den
drivna utrustningen, eller om fullt fléde kravs for att
halla motorbromsen lyft (konisk motor).

Stillastaende ID-kérning ska véljas endast om
Normal eller Reducerad ID-kérning inte ar majlig pa
grund av restriktioner fran driven mekanisk
utrustning (t.ex. lyft- eller krantillampningar).
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Noter:

» Motoraxeln far INTE lasas och
belastningsmomentet maste vara < 20 % under
normal eller reducerad ID-kérning. Med
permanentmagnetmotor galler denna restriktion
aven for stillastdende ID-kérning.

» En mekanisk broms lyfts inte av logiken for ID-
koérning.

+ ID-kdrning kan inte utféras om parameter 99.05
MOTORSTYRMETOD = Skalér.

Starta motorn (genom att trycka pa START) for att
aktivera ID-kdrningen.

ID-kérning indikeras av larmsignalen ID-RUN pa
paneldisplayen.

Alarm: ID-KORNING

Nar texten "Utfort OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta

mjukvaruassistenten.

3 — Start/stop-konfiguration

I huvudmenyn, markera ASSISTENTER och tryck
pa UTFOR.

1

LOC &, HUVUDMENY
PARAMETRAR

ASSTSTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA UTFOR
Markera Start/Stopp styrning och tryck pa OK. LOCYL VAL

Foljande parametrar stalls in.

Obs! Beroende pa vilka val du har gjort kan rutinen
komma att férbiga nagra av parametrarna som listas
nedan.

vdlj_assistent
T11Tdmpningsmakro

Motorinstdllni nEar
PP d

AVSLUTA OK |

Valj start-/stopp-funktion och signalkallor for extern
styrplats 1 (EXT1). Programmera forst parameter
10.01 (start function), och sedan 70.02 och 10.03 fér
att valja kallor till startsignalen.

Alternativen fér parameter 10.01 ar:

IN1: Signalen definierad i parameter 10.02 ar kalla
for startsignal (0 = stopp, 1 = start).

3-trads: Start/stopp-kommandon styrs av de tva
kallor som har valts med parametrarna 710.02 och
10.03.

Status for kalla 1 [Status for kalla 2 [Kommando
(via par. 10.02)  |(via par. 10.03)

0->1 1 Start

Alla 1->0 Stopp

Alla 0 Stopp

10.01 EXT1 START FUNKT
10.02 EXT1 START IN1
10.03 EXT1 START IN2
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In1F In2R: Signalen definierad i parameter 10.02
startar drivsystemet i framriktning, medan signalen
definierad i 70.03 startar drivsystemet i
backriktning.

In1St In2Dir: Signalen definierad i parameter 70.01
startar frekvensomriktaren (0 = stopp, 1 = start.).
Signalen definierad i parameter 70.03 andrar
motorns rotationsriktning (0 = framat, 1 = bakat).

0 Valj start-/stopp-funktion och signalkallor for extern | 10.04 EXT2 START FUNKT
styrplats 2 (EXT2). 10.05 EXT2 START IN1

Samma valméjligheter som for EXT1 ovan. 10.06 EXT2 START IN2

0 Definierar signalkalla for vaxling mellan de externa | 12.01 VAL EXT1/EXT2
styrplatserna EXT1 och EXT2 (0 = EXT1, 1 =
EXT2).

0 Valj motorstartfunktion 11.01 START METOD
Automatisk ar den basta universalinstallningen.
Den tillater aven flygande start (start av roterande
motor).

Snabb innebéar férmagnetisering av motorn. Denna
startmetod skall valjas om hogt
lossbrytningsmoment behdvs.

Konst magn ska valjas om konstant
férmagnetiseringstid ar ett krav. Tidférdréjningen
definieras av parameter 11.02 DC MAGN TID..

0 Valj stoppsatt. 11.03 STOPP METOD
Utrullning: Matningen till motorn bryts. Motorn
stannar genom utrullning.

Ramp: Motorn stoppas genom retardation langs
aktiv retardationsramp (definieras senare).

0 Valj kalla till driftfrigivningssignalen. 10.11 DRIFT TILLATEN
Om signalen saknas kan drivsystemet inte startas.
Om systemet ar i drift stannar motorn genom
utrullning. 1 = Driftfrigivningssignal till.

0 Valj kalla for nédstoppsignal OFF3. 10.13 NODSTOPP OFF3
Om signalen tas bort (med andra ord antar vardet 0)
stoppas drivsystemet langs nédstopprampen
(definierad av parameter 22.12
NODSTOPPSRAMP).

Nar texten "Utfort OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta
mjukvaruassistenten.
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4 — Referensval

| huvudmenyn, markera ASSISTENTER och tryck
pa UTFOR.

LOCY HUVUDMENY 1

PARAMETRAR

ASSTSTENTER
ANDRADE PAR

AVSLUTA UTFOR
Markera Reference val och tryck pa OK. LOCYL VAL

Foljande parametrar stélls in.

Obs! Beroende pa vilka val du har gjort kan rutinen
komma att forbiga nagra av parametrarna som listas
nedan.

vdlj assistent
Motorinstdllningar

Start‘Sto“ styrning
Reference va

AVSLUTA OK
Val av styrsatt for de externa styrplatserna EXT1 12.03 DRIFTLAGE EXT1
och EXT2. 12.05 DRIFTLAGE EXT2

Varvtal: Varvtalsreglering.

Atdragningsmoment: Momentreglering.

Min, Max, Add: Vridmomentbdrvarde och utsignal
fran varvtalsregulatorn jamfors och behandlas med
en matematisk funktion (minst av, storst av,
addition).

Beroende pa vilka val som tidigare gjorts foljer
definition av signalkalla for varvtal, vridmoment eller
bada.

Instéllning av varvtalsreferens

Valj antalet konstanta varvtal som skall anvandas (om nagra).
Om du valjer ett eller flera konstanta varvtal far du fragan om startriktningen ska

paverka rotationsriktningen for konstant varvtal.

Nej: Tecknet for vardet pa konstant varvtal bestdmmer rotationsriktningen for varvtalet i

fraga.

Ja: Tecknet for vardet pa konstant varvtal multipliceras med riktningssignalens varde for
att faststalla rotationsrikiningen nar konstant varvtal aktiveras.
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0 Du far fragan om varje valjare av konstant varvtal ska aktivera ett visst konstant varvtal.

Nej: Konstanta varvtal 1...7 aktiveras av de kallor som definieras av parametrarna
26.02, 26.03 och26.04 enligt féljande:

Status def. av par. | Status def. av par. | Status def. av par. | Aktivt konstant varvtal
26.02 26.03 26.04

0 0 0 Ej vald

1 0 0 Konstant varvtal 1
0 1 0 Konstant varvtal 2
1 1 0 Konstant varvtal 3
0 0 1 Konstant varvtal 4
1 0 1 Konstant varvtal 5
0 1 1 Konstant varvtal 6
1 1 1 Konstant varvtal 7

Ja: Konstanta varvtal 1...3 aktiveras av de kallor som definieras av parametrarna 26.02,
26.03 respektive 26.04.

0 Valjer kallor for val av konstant varvtal. 26.02 VAL1 KONST VARVT
26.03 VAL2 KONST VARVT
26.04 VAL3 KONST VARVT

0 Ange konstanta varvtal. 26.06 KONST VARVTAL 1...

0 Valj kalla for varvtalsreferenssignalen. 21.01 VAL VARVTAL REF1

0 Definiera absolut mingréns for varvtalsreferensen. | 21.09 ABS MIN VARVTREF
Detta gransvarde galler for bade positivt och
negativt varvtalsomrade.

H Definiera varvtalsskalningen for accelerations-/ 19.01 SKALNING VARVT
retardationstider. Definiera accelerations-/ 22.02 ACCTID 1
retardationstider. 22.04 ACCTID 2
Diagrammet nedan visar inverkan av parameter 22.03 RET TID1
19.01 SKALNING VARVT pa accelerations-/ 22.05 RET TID2
retardationstider.

Varvtal
_19.01 _
|
AC | ET
|
0 I : I -
22.02¢ller | 22.03 eller TiD
22.04 22.05

Obs! Accelerations-/retardationstider kan
automatiskt férlangas pa grund av aktuell
momentgrans.
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Valj signalkalla fér vaxling mellan ramppar 1 och 2
for acceleration/retardation.

0 = Accelerationstid 1/Retardationstid 1 tillampas,
1 = Accelerationstid 2/Retardationstid 2 tillampas.

22.01 VAL ACC/RET

Stéll in vridmomentborvarde

Valj kélla fér vridmomentreferenssignalen.

24.01 VAL MOMENT REF1

Definiera max och min vridmomentreferens.

24.03 MAX MOMENT REF
24.04 MIN MOMENT REF

Definiera tiden for vridmomentbérvardet att 6ka fran
noll till nominellt motormoment (rampa upp) och vice
versa (rampa ned).

24.06 MOMENT RAMP UPP
24.07 MOMENT RAMP NER

Instéllning av analog ingang Al1/Al2 (om nagon av dessa ar vald som referenskalla

for varvtal eller vridmoment)

Definierar filtertidskonstant f6r analog ingang.

%
0 o Ofiltrerad signal
L

100
63 Filtrerad signal
— t
T
O=1x(1-e'M

| = filteringang (steg)
O = filterutgang
t=tid

T = filtertidskonstant

13.01 Al1 FILT TID eller
13.06 AI2 FILT TID

Definiera max- och minvarden fér den analoga
ingangen.

13.02 Al1 MAX eller
13.07 Al2 MAX
13.03 Al1 MIN eller
13.08 Al2 MIN
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O

Definiera de skalade varden som motsvarar max- 13.04 Al1 MAX SKALNING eller
och minvardena som definierades i foregaende 13.09 Al2 MAX SKALNING
steg. Detta &r till nytta om maximalt varvtal kravs vid | 13.05 Al1 MIN SKALNING eller
lagre varden pa den analoga ingangen. 13.10 AI2 MIN SKALNING
Al (skalat)
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 AlmAN)
| 13.02/13.07
[
[
[
777777 13.05/13.10

Nar texten "Utfort OK" visas pa mandverpanelen, tryck pa OK for att avsluta
mjukvaruassistenten och igangkdérningsproceduren.
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Standart Kontrol Programli ACS850 igin Hizl
Devreye Alma Kilavuzu

Kilavuz hakkinda

Bu kilavuz ACS850 suricusunin (Standart Kontrol Programli) start edilmesi igin
gerekli temel prosediri igerir. Prosedir sirasinda surtict ayarlari ACS850 Kontrol
Paneli kullanilarak yapilir.

Not: Bu kilavuzda, Kontrol Panelinin sadece prosediir sirasinda ihtiyag duyulan
fonksiyonlari agiklanmistir. Kontrol Panelinin tim kullanim talimatlari igin, bkz.
ACSB850 Standart Kontrol Programi Yazilim Kilavuzu (3AUA0000054552 [ Turkge]).

Glvenlik talimatlan

UYARI! Siriiciinin elektrik tesisati kurulumu ve bakim isleri yalnizca yetkili
elektrikgiler tarafindan yapiimahdir.

Sdrlc, fren kiyici devresi, motor kablosu ve motor lizerinde siriictide elektrik girisi
varken kesinlikle galismayin. Mutlaka 6lgiim yaparak gerilim bulunmadigindan her
zaman emin olun.
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Devreye alma proseduri

f Devreye alma sadece yetkili bir elektrikci tarafindan gergeklestirilebilir.

Devreye alma prosediiri boyunca giivenlik talimatlarina uyulmaldr. ilgili donanim
kilavuzunun ilk sayfalarindaki gtivenlik talimatlarina bagvurun.

O

Montaji kontrol edin. Uygun donanim kilavuzundaki montaj kontrol listesine bagvurun.

Motoru start etmenin bir tehlikeye yol agmayacagdindan emin olun.
Asagidaki durumlarda motor ile makine arasindaki mekanik baglantiyi sokiin
+ yanls yonde doniis durumunda hasar tehlikesi varsa, veya

+ slricl devreye alma sirasinda normal bir ID galismasi gerekli, yik momenti %20'den
daha fazla veya ID galismasi sirasinda ekipman nominal momente dayanacak
durumda degilse.

Gii¢ verme, kontrol panelinin temel 6zellikleri

Kontrol panelini, uygun bir Kategori 5E kablo
kullanarak surticiye baglayin.

Siriclye gug verin. Birkag dakika sonra, panelde REM L 0.00 rp

Cikis modu (sag) gosterilir. 0 00 Hz

Not: Prosedlriin daha sonraki asamalarinda motor A

verileri girilene kadar ¢ikis modu ekraninda “Alarm (') 0

2021 MOTOR VERISI YOK” gésterilir. " %
DIR MENU

Harici kontroliin devre disi kaldigindan emin olmak |[{LOC &

icin, kontrol panelindeki kontrol panelinde 0 00 HZ
diigmesine basarak lokal kontrole gegin. Lokal 00 A

kontrol, ekranin en (st satirinda “LOC” metni ile

gosterilir. -V %
Ekranin en alt satirindaki iki kutu 7 ve ﬁ DIR MENU

fonksiyon butonlarinin galisip calismadigini gésterir.
Kutularin igindekiler gériiniir meni segimlerine baglidir.

Parametre degerlerinin ayarlanmasi

Ana Meniiye erismek igin “5_] (MENU) tusuna basin. | [LOC &, ANA MENU 1

;I'(um gr?en[]k.erin igindel,( istenilen segim vurgulanir. PARAMETRELER
eni bir segim yapmak igin <A™ ve ¥
tuslarina basm};l “N_/ (ENTER) tusuna basarak SE%%E@“ LéKR

etkinlestirin.
¥ CIKIS ENTER

Ana meni asadida aciklanan prosedirler igin
baslangi¢ noktasidir.

Notlar:
* Herhangi bir asamada, 6nceki seviyeye donmek igin (=77 (IPTAL veya CIKIS)
tusuna basin.

» Varsayllan ayarda tim parametreler gdsteriimez. Tum parametrelerin gosterilmesi
icin16.15 Menli secimi parametresini Uzun yiikle olarak ayarlayin.
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Bir asistandaki bir parametreyi ayarlamak icin:

 Ayari yapmak icin A ve S ¥_~ tuglarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
ve sonraki parametreye gecmek igin KAYDET tusuna basin.

Baska zamanlarda bir parametreyi ayarlamak igin:

* Ana meniude, PARAMETRELER segenegini vurgulayin ve ﬁ (GIR) tusuna basin.

 Parametre gruplari listesine g6z atmak igin «~A™ ve ¥~ tuslarini kullanin.
istediginiz grubu vurgulayin ve bu gruptaki parametreleri gériintiilemek iginﬁ
(SEG) digmesine basin.

» Degerini ayarlamak igin bir parametreyi vurgulayin ve @ (YAZ) tusuna basin.
 Ayari yapmak icin ~~A™ ve S _¥_~ tuslarini kullanin. Gosterilen ayari kabul etmek
icin KAYDET tusuna basin. Ana meniye donmek igin CIKI$ tusuna iki kez basin.

Daha karmasik diizenlemeler icin notlar:

« Dijital bir kaynagi tanimlayan parametrelerle Sabit ayari, degeri sabit 1'e (C.DOGRU)
veya 0'a (C.YANLIS) sabitlemek igin kullanilabilir.

+ Dijital veya analog bir kaynagi tanimlayan parametrelerle, Pointer ayari, herhangi bir
parametre deg@erini (analog) veya 6zel bir birlesik boolean parametresini (dijital)
kaynak olarak serbestce segmek icin kullanilabilir:

* Analog bir kaynakla, parametre grubu ve parametre ||LOC & PAR YAZ
dizini tanimlanir. Grubu segtikten sonra, dizin o
ayarina gegmek igin NEXT tusuna basin. 1501 Agl (kﬁ-ynﬁ
. " 9,
Imlecin altindaki metin akim ayarini gosterir. - -

Y g 0106 Motor torku

Dizini ayarladiktan sonra, degeri kabul etmek icin “TPTAL | [KAYDET
KAYDET tusuna basin. Herhangi bir asgamada, LPTAL KAYDET

herhangi bir degisikligi iptale etmek ve parametre
listesine donmek icin VAZGEGC tusuna basin.

« Dijital bir kaynakla, parametre grubu, LOCY PAR YAZ
parametre dizini ve bit numarasi tanimlanir. Bir
Ogeyi ayarladiktan sonra, bir sonraki 6geye 1002 Harl start grsl
gegmek icin SONRAKI tuguna basin. P. 02 'm' OO

0201 DI durumu

IPTAL SONRAKI

imlecin altindaki metin akim ayarini gésterir.

Bit numarasi ayarlandiktan sonra, degeri kabul etmek
icin KAYDET tusuna basin. Herhangi bir asamada,
herhangi bir degisiklidi iptale etmek ve parametre
listesine dénmek igin VAZGEG tusuna basin.

Dilin degistirilmesi

Varsayilan olarak, gériintiilenen metnin dili English'dir. Istenirse, asagidaki yolla dil

degistirilebilir.

0 Ana menide, PARAMETRELER segeneginin LOCT ANA MENU 1

vurgulandigindan emin olun ve GIR tusuna basin. PARAM ETRE L E R

ASISTANLAR

DEGISEN PAR
CIKIS ENTER
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O

99 Start-up data parametre grubuna gidin ve SEC
tusuna basin. Listenin 99 ve 01 gruplari arasinda
her iki yénde de kullanilabildidini unutmayin — grup
99 icin A tusuna basiimasi iglemi
hizlandiracaktir.

LOCY PAR GRUPLAR——99

99 Start-up data

01 Gercek _degerler

02 1/0 degerTeri .

82 KontroT dederleri
U

ulama degerleri
CIKIS SEC

“9901 Dil” parametresinin vurgulandigindan emin
olun ve DUZENLE tusuna basin.

LOC®, PARAMETREL '
9901 D1 ]
English
9904 Motor tipi
9905 Motor kntl modu
9906 Mot nom akimi
CIKIS YAZ

istenilen dili segin ve KAYDET tusuna basin.

Ana meniiye donmek igin CIKIS tusuna iki kez
basin.

Asagida belirtilen devreye alma prosedurlerinde asistanlar kullanilir. Bunlar, kullaniciyi
en 6nemli parametre ayarlarina yonlendiren rutinlerdir.

1 — Uygulama makrosunun seg¢ilmesi

Ana meniide, ASISTANLAR secenegini vurgulayin
ve GIR tusuna basin.

LOCY PAR YAZ
9901 Dil

Deutsch
[0407 hex]

IPTAL KAYDET

LOC Y ANA MENU 1
PARAMETRELER

ASTSTANLAR
DEGISEN PAR

CIKIS ENTER
0 Uygulama Makrosu secenegini segin ve TAMAM LOCY SECIM

tusuna basin.

Asistani secin
ummamd@mnnu
Motor Ayarlari
Start/Stop Kontrol

CIKIS TAMAM
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Uygulama makrolari, kullanici uygulamalari igin
temel olarak kullanilabilecek énceden tanimlanmisg
parametre ayarlaridir. Asagidaki makrolar
bulunmaktadir:

+ Fabrikasyon (basit bir start/stop arabirimi
gereken hiz kontroli uygulamalari igin)

+ El/Oto (iki harici kontrol cihazi kullanilan hiz
kontrolG uygulamalari igin)

* PID control (kapali gevrim basing, seviye veya
akig kontrol sistemleri gibi proses kontrol
uygulamalari igin)

» Torque control (motorun moment ve/veya hiz
kontrolu igin)

+ Siral kontrol (birden fazla sabit hizlar ve
hizlanma/yavaslama rampasi gereken ve sirali
olarak kullanilan hiz kontroli uygulamalari igin).

Makrolar hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. Yazilim

Kilavuzu.

Makrolardan birini vurgulayin ve TAMAM tusuna

basin.

Makronun parametre varsayilan
ayarlari uygulanir.

O

Kontrol panelinde “Done OK” metni goriintilendiginde, yazilim asistanini tamamlamak

icin OK tusuna basin.

2 — Motor ayarlan

Elinizde motor plakasinin ve enkoder verilerinin (gerekiyorsa) bulunmasini saglayin.

|

Ana meniide, ASISTANLAR segenegini vurgulayin
ve GIR tusuna basin.

LOC % ANA MENU 1

PARAMETRELER

ASTSTANLAR
DEGISEN PAR

CIKIS ENTER
Motor Ayarlar segenegini vurgulayin ve TAMAM LOCY, SECIM

tusuna basin.

Asistan motor ayarlarinin yapilmasinda size
yardimci olacaktir.

Asistani secin

Uygulama Makrosu
Start/Stop Kontrol

CIKIS TAMAM

Motor tipini segin, AM (sincap kafes asenkron AC
motor) veya PMSM (sabit miknatisli senkron motor).

99.04 Motor tipi
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0 Motor kontrol(i modunu segin. DTC, birgok durum 99.05 Motor kontl modu
icin uygundur.
Skaler mod asagidaki durumlarda 6nerilir
* motor nominal akiminin stiriicti nominal akiminin
1/6’sindan dusik olmasi,
 slrtclinun, motor baglanmadan test amagli
kullaniimasi veya
+ slrlcinln birden fazla motoru kontrol etmesi ve
bagli motor sayisinin degisken olmasi.
Motor plakasindan motor degerlerini girin. Not: Motor degerini motor
Asenkron motor plakasi drnegi: plakasindaki degerin aynisi
olarak ayarlayin. Ornegin
(- N ; . )
ABB Motors c € plakadaki motor nominal devri
3 1470 rpm ise 99.09 Mot nom hizi
~~ motor M2AA 200 MLA 4 L oL
IEC 200 MIL 55 I parametresinin degenmﬂ1§0§) ql
[No dak olarak ayarlamak suricunin
[Inscl. F IP 55 yanlis galigmasina yol agar.
69\éY Hz ‘;‘Q’ &”7“; 3"2 - (0)053‘? IAVIN | E/s D (iiggen) verileri secilmisse,
50 . . . .
400D | 50 |30 | 1475 | 56 |0.83 motoru iggen baglayin.
660Y |50 |30 |1470 | 34 |0.83 Y (yildiz) verileri segilmisse,
380D |50 |30 |1470 | 59 |0.83 motoru yildiz baglayin.
415D | 50 | 30 [1475 | 54 |0.83
440D [ 60 | 35 [1770 | 59 |0.83
Cat.no  3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg
IEC 34-1
@ )
Sabit miknatisli motor plakasi 6rnegi:
o) ABB Motors € €
3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[ e
S1 SPEC INSUL. \ No 3424522
JK-21640-1 [Ins.cl. F [1Pss
\ Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN  tee
400 D 50 55 600 103  0.97
Prod. code ~ 2GBJ285220-ADA405445477
6316/C3  Jmm 6316/C3 630kg
IEC 34-1
@ @)
ol motor nominal akimi 99.06 Mot nom akimi

izin verilen aralik: siiriiciiniin yaklagik 1/6 % g ... 2 %
Inq degeri (parametre 99.05 Motor kontl modu = Skaler

ise 0...2 x IHd)'
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* motor nominal gerilimi

izin verilen aralik: 1/6 x Siriictiniin Uy ... 2 x Uy
degeri. (Uy, her nominal gerilim araligindaki en
yuksek gerilimi belirtir).

Sabit miknatisli motorlarla nominal gerilim,
BackEMF gerilimidir (motor nominal devirdeyken).
Eger gerilim degeri gerilim rpm olarak, 6rnegin 60 V
/ 1000 rpm seklinde verilmisse, 3000 rpm igin
nominal hiz 3 x 60 V = 180 V seklindedir.

Nominal gerilimin, bazi motor Ureticileri tarafindan
verilen esdeder DC motor gerilimi (E.D.C.M.) deg@eri
ile ayni olmadidi unutulmamalidir. Nominal gerilim,
E.D.C.M. gerilimini 1,7'ye bolerek elde edilebilir

(= 3'Un kare kok).

99.07 Mot nom gerilimi

* motor nominal frekansi

Sabit miknatish motorda: Eger frekans motor isim
plakasi Uzerinde veriimemisse, asagidaki formule
gore hesaplanmalidir:

f=nxp/60

burada p = kutup ¢ifti sayisi, n = motor nominal hizi.

99.08 Mot nom frekansi

* motor nominal hizi

99.09 Mot nom hizi

* motor nominal gucu

99.10 Mot nom glicti

Kontrol hassasiyetini gelistirmek icin asagidaki motor verisi parametreleri ayarlanabilir.

Bilinmeyen degerleri 0 olarak ayarlayin.

+ motor nominal cos¢ (sabit miknatish motorlar igin
gecerli degildir)

99.11 Mot nom cosf

+ motor nominal saft momenti

99.12 Mot nom tork

Asagidaki parametreler surucuyle kontrol edilen ekipmanin korunmasi igin operasyon

limitlerini belirler.

* maksimum hiz

Normal ve Azaltilmis ID galismalari igin (asagiya
bakiniz), bu deger daha 6nce tanimlanan motor
nominal hizinin %55'inden blyuk olmalidir.

20.01 Maksimum hiz

* minimum hiz 20.02 Minimum hiz
Normal ve Azaltilmig ID galigmalari igin (asagiya

bakiniz), bu deger 0 rpm degerinden kiiglik veya

esit olmalidir.

* maksimum akim 20.05 Maksimum akim

Bu deger, daha 6nce tanimlanan motor nominal
akimindan buyuk olmaldir.
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O

* maks moment 20.07 Maksimum tork 1
Normal ID run igin (asagdiya bakin), bu deder daha
once tanimlanan motor nominal torkunun en az
%100'G olmaldir.

* min moment 20.08 Minimum tork 1

Ekranda “id-run uygulamasini simdi ¢alistirmak istiyor musunuz?” sorusu goésterilir. 1D
galismasi (tanitma galismasi) optimum kontrol igin motorun 6zelliklerini belirleyecektir.
Bu agamada ID calismasi yapmak istemiyorsaniz, Motor Ayarlari aygit yazilim asistanini
tamamlamak igin Hayir segenegini secin. 3 - Start/Stop konfigiirasyonu bdlimune gegin.

ID galigmasi yapmak istiyorsaniz, Evet segenegini segmeden ONCE asagidaki adimlari
uygulayin.

yaklasik %50...100'U arasinda calisacaktir. ID CALISMASI
GERGCEKLESTIRMEDEN ONCE MOTORU CALISTIRMANIN GUVENLI

': UYARI! Normal veya Azaltilmig ID ¢alismasinda motor, nominal hizin
OLUP OLMADIGINI KONTROL EDIN!

Motorun dénis yonuniu kontrol edin. Calisma
sirasinda (Normal ya da Diglk) motor ileri ydnde
donecektir.

U2, V2 ve W2 siirlicli gikis fazlari
ilgili motor terminallerine
baglandiginda:

STO AKTIF ve acil stop alm devrelerinin (varsa)
kapali oldugundan emin olun.

Evet segenegini secin ve TAMAM tusuna basin.

ID galismasi yontemini segin. 99.13 Idrun modu
Sdarlcinin bir sonraki startinda ID galismasi yapilir.

Mumkin olan her durumda NORMAL ID galismasi
secilmelidir.

Not: Normal ID galismasinda, surucuyle kontrol
edilen ekipmanin motordan mekanik olarak
ayriimasi gerekir:

» ylik momenti %20'den daha ylksekse veya

+ ID galigmasi sirasinda ekipman nominal
momente dayanacak durumda degilse.

Mekanik kayiplarin %20'den daha ytiksek olmasi, yani
motorun suricuyle kontrol edilen ekipmandan mekanik
olarak ayrilamamasi veya motor freninin agik tutulmasi
icin tam-akinin gerekli olmasi durumunda, Normal ID
calismasi yerine AZALTILMIS ID calismasi segilmelidir.
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SABIT ID galismasi yalnizca, bagh mekanik
donanimlardan (6rn. kaldirma ve ving uygulamalari)
kaynaklanan kisitlamalar nedeniyle Normal veya
Azaltilmig ID galismasinin kullanilamamasi
durumunda segcilmelidir.

Notlar:

+ Normal ya da Azaltilmig tanitma calismasi
sirasinda motor safti kilitli olmamali ve yuk
momenti < %20 olmalidir. Sabit miknatisli
motorlarda bu sinirlama, Standstill ID galigmasi
secildiginde de gegerlidir.

+ Lojik, ID galigmasi i¢in mekanik freni agmaz.

+ Parametre 99.05 Motor kntl modu = Skaler ise |D
calismasi uygulanamaz

ID galismasini etkinlestirmek igin motoru ¢alistirin
(START diigmesine basarak).

ID galismasi, panel gosterimindeki ID-RUN
alarmiyla gosterilir.

Alarm: ID-RUN YAPIYOR

Kontrol panelinde “Done OK” metni goriintiilendiginde, yazilim asistanini tamamlamak

icin OK tusuna basin.
3 - Start/Stop konfi

Ana meniide, ASISTANLAR segenegini vurgulayin
ve GIR tusuna basin.

urasyonu

LOC Y, ANA MENU 1

PARAMETRELER
ASTSTANLAR

DEGISEN PAR
CIKIS | [ENTER_

Start/Stop Kontrol segenegini vurgulayin ve
TAMAM tusuna basin.

Asagidaki parametreler ayarlanacaktir.

Not: Rutin, secimlerinize bagli olarak asagidaki
listede verilen parametrelerin bazilarini atlayabilir.

LOCY SECIM
Asistani secgin
Uygulama Makrosu

Motor Avarlari

CIKIS TAMAM

Harici kontrol konumu 1 (EXT1) igin start/stop
fonksiyonunu ve sinyal kaynaklarini segin. Start
sinyal kaynagdini segmek igin sirasiyla70.017 (start
fonksiyonu), 70.02 ve 10.03 program
parametrelerini segin.

10.01 parametresi icin segenekler asagidadir:

In1: 70.02 parametresinde tanimlanan sinyal, start
sinyalinin kaynagidir (O = Stop, 1 = Start).

10.01 Har1 start fonk
10.02 Har1 start grs1
10.03 Har1 start grs2




3 kablolu: Start/Stop komutlari 70.02 and 70.03
parametreleri tarafindan segilen iki kaynak temel

alinarak belirlenir.

Kaynak durumu 1 [Kaynak durumu 2 [Komut
(par.10.02 ile) (par.10.03 ile)

0->1 1 Start
Herhangi bir 1->0 Stop
Herhangi bir 0 Stop

In1 il In2ge: 10.02 parametresinde tanimlanan
sinyal, surticlyu ileri yonde ve 710.03
parametresinde tanimlanan sinyal, suriiciyl geri
yonde start eder.

In1St In2y6n: 710.01 parametresinde tanimlanan
sinyal, strticlyu baslatir (0 = Stop, 1 = Start). 70.03
parametresinde tanimlanan sinyal, motor yonunu
degistirir (0 = ileri, 1 = geri).
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Harici kontrol konumu 2 (EXT2) igin start/stop
fonksiyonunu ve sinyal kaynaklarini segin.

Secimler yukarida EXT1 igin verilenlerle aynidir.

10.04 Har?2 start fonk
10.05 Har?2 start grs1
10.06 Har?2 start grg2

Harici kontrol noktalari EXT1 ve EXT2 arasinda
gecis yapmak igin sinyal kaynagini tanimlayin
(0 = EXT1, 1=EXT2).

12.01 Har1/Har2 s¢m

Motor start fonksiyonunu segin.

Otomatik, hizli starta da (motor donerken baslatma)
izin veren en kapsamli ve en iyi segenektir.

Hizh, motorda 6n miknatislama yapilmasini gerektirir

ve en yuksek kesme momenti gerektiginde secilmelidir.

Sabit zaman, sabit bir 6n miknatislama siresi
gerektiginde secilmelidir. Sure, 11.02 Dc-magn zm
parametresiyle ayarlanir.

11.01 Start modu

Stop modunu seger.

Serbest: Motora giden gli¢ kesilir. Motor
yavaglayarak durmaya birakilir.

Rampali: Motor, (daha sonra tanimlanacak) aktif
yavaslama rampasi boyunca yavaslatilarak durdurulur.

11.03 Stop modu

Calisma izni sinyalinin kaynagini seger.
Sinyal kapali ise slriici galismaz veya galisiyorsa
yavaslayarak durur. 1 = Calisma izni sinyali agik.

10.11 Calisma izni

OFF3 acil stop alm sinyalinin kaynagdini seger.

Sinyal kaldiriimissa (baska bir ifadeyle, 0 olarak
degismisse), siriict acil stop alm rampasinda
duracaktir (22.12 Acil stop time parametresiyle
tanimlanir).

10.13 Acil stop off3
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Kontrol panelinde “Done OK” metni goriintilendiginde, yazilim asistanini tamamlamak
icin OK tusuna basin.

4 - Referans se¢imi

Ana meniide, ASISTANLAR segenegini vurgulayin  |[LOC &, ANA MENU 1

ve GIR tusuna basin. PARAMETRELER

ASTSTANLAR
DEGISEN PAR

CIKIS ENTER
Referans segimi segenegini secin ve TAMAM LOCY SECIM
tusuna basin. Asistani Se(;'_iln

= : Motor Ayarlari

Asagidaki parametreler ayarlanacaktir. Start/Stop Kontrol
Not: Rutin, segimlerinize bagli olarak asagidaki [Re ﬂ_ rans secimil
listede verilen parametrelerin bazilarini atlayabilir. CIKIS TAMAM
Harici kontrol konumlari EXT1 ve EXT2 igin kontrol | 72.03 Har1 kont modu
modunu segin. 12.05 Har2 kont modu

HizHiz kontrolu.

Tork: Tork kontrolQ.

Min, Maks, Toplama: Tork referansi ve hiz kontrol
cihazi cikisi karsilastinlir ve matematiksel fonksiyon
uygulanir (daha kiglk, daha buyuk, toplama).
Secimlere baglh olarak, hiz veya tork referans kaynagi
(ya da ikisi birden) bir sonraki adimda tanimlanir.

Hiz referansi ayari

Kullanilacak sabit hizlarin sayisini (varsa) segin.

Herhangi bir sabit hiz sectiyseniz, start ydninln sabit hiz yonlne etki edip etmeyecegi
sorulacaktir.

No: Sabit hiz etkinlestirildiginde, sabit hiz isareti calisma yoniini dogrudan belirler.

Evet: Sabit hiz etkinlestirildiginde, galisma yoéniniin belirlenmesi igin sabit hiz isareti,
Yo6n sinyalinin degeriyle garpilir.
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O

Bu asamada sizden her bir sabit hiz secicinin bir sabit hizi etkinlestirmesini isteyip

istemediginiz sorulacaktir.

No: 1-7 arasi sabit hizlar 26.02, 26.03 ve 26.04 parametreleriyle secilen kaynaklar

tarafindan asagidaki sekilde etkinlestirilir:

par. 26.02 ile par. 26.03 ile par. 26.04 ile Constant speed active
tanimlanan kaynak | tanimlanan kaynak | tanimlanan kaynak
0 0 0 Yok
0 0 Sabit hiz 1
0 1 0 Sabit hiz 2
1 1 0 Sabit hiz 3
0 0 1 Sabit hiz 4
1 0 1 Sabit hiz 5
0 1 1 Sabit hiz 6
1 1 1 Sabit hiz7

Evet: 1...3 arasi sabit hizlar 26.02, 26.03 ve 26.04 parametreleriyle secilen kaynaklar

tarafindan sirasiyla etkinlestirilir.

Sabit hiz segici kaynaklarini ayarlayin.

26.02 Sabit hz sgm1
26.03 Sabit hz sgm2
26.04 Sabit hz sgm3

26.06 Sabit hz1...

0 Sabit hizlari girin.
0 Hiz referans sinyalinin kaynagini segin. 21.01 Hiz ref1 sgm
H Hiz referansi igin minimum mutlak limiti belirleyin. 21.09 Hiz ref mtlk min

Bu limit hem pozitif hem de negatif araliklar igin
gecerlidir.

Hizlanma/yavaglama sureleri igin kullanilan hiz
skalalamay: belirleyin. Hizlanma/yavaglama
surelerini belirleyin.

Asagidaki semada 19.01 Hiz skalalama
parametresinin hizlanma/yavaglama sireleri
Uzerindeki etkisi gosterilmistir.

Hiz
19£1 .
|
Hizl. | vsl.
|
0 1 : ; >
' 22.02veya | 22.03veya Zaman
22.04 22.05

Not: Hizlanma/yavaslama streleri mevcut tork
limitleri ile otomatik olarak uzatilabilir.

19.01 Hiz skalalama
22.02 Kalkig zm 1
22.04 Kalkis zm 2
22.03 Durus zm 1
22.05 Durus zm 2




Standart Kontrol Programli ACS850 igin Hizli Devreye Alma Kilavuzu 161

Hizlanma/ yavaslama rampasi giftleri 1 ve 2
arasinda gegcis yapmak i¢in kaynagi segin.

0 = Hizlanma zamani 1/Yavaslama zamani 1
gegcerlidir, 1 = Hizlanma zamani 2/Yavaglama
zamani 2 gegerlidir.

22.01 Kalks/Durus se¢

Tork referans ayari

Tork referans sinyalinin kaynagini segin.

24.01 Tork ref1 sgm

Maksimum ve min moment referanslarini belirleyin.

24.03 Maksimum tork rf
24.04 Minimum tork ref

Moment referansi igin sifirdan nominal motor
torkuna yiikselme sirelerini (rampa yukari) ve
tersini (rampa asagi) belirleyin.

24.06 Tork rampa ylik
24.07 Tork rampa asagi

Analog girisi Al1/Al2 set-up (herhangi biri hiz veya tor

k referans kaynagi olarak segilirse)

Analog giris icin filtreleme zaman sabitini belirleyin.

% Filtrelenmemis
sinyal
100 M y
63

S Filtrelenmis sinyal

— t
T
O=1x(1-etM
| = filtre girisi (adim)
O = filtre gikigl
t = zaman

T = filtreleme zaman sabiti

13.01 Al1 filtre zm veya
13.06 AI2 filtre zm

Analog girig igin maksimum ve minimum degerleri
belirleyin.

13.02 Al1 maks veya
13.07 Al2 maks

13.03 Al1 min veya

13.08 Al2 min
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O

Bir 6nceki adimda belirlenen maksimum ve

minimum degerlere karsilik gelen 6lgekli degerleri
belirleyin. Bu, daha dusuk analog giris degerlerinde

tam hiz gerektiginde kullaniglidir.

Al (skalalanmig)
A

13.04/13.09 [ — — — — —

13.03/13.08 Al (mANV)

»

13.02/13.07

777777 13.05/13.10

13.04 Al1 maks skala veya
13.09 A2 maks skala

13.05 Al1 min skala veya
13.10 Al2 min skala

Kontrol panelinde “Done OK” metni gérintilendiginde, yazihm asistanini ve devreye

alma prosediriini tamamlamak igin OK tusuna basin.
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KpaTkoe pykoBoAcTBO o BBOAY B 3KCMIyaTaLuio
npuBoaa ACS850 co ctaHaapTHOM nporpaMmmou
ynpaBneHus

O HacTosiwem pyKkoBoACTBe

B HacTosiLeM pykoBoaCTBE onuMcbiBaeTcsi obLias npoueaypa, KoTopo Heobxoammo
cnepfosartk Npuv BBoAe B akcnnyataumio npmeoda ACS850 (co ctaHaapTHON
nporpaMMoi ynpaeneHusi). Bo BpeMs AaHHOW npoLeaypbl NpUBOA HAcTpanBaeTcs
€ nomMoLbio naHenu ynpaenenns ACS850.

MpumeyaHue. B pykoBoacCTBE ONMUCHLIBAIOTCS TONMBKO Te YHKLMW NaHen ynpasneHus,
KOTOpble HEOBX0AMMbI BO BpeMs 3TOM npoueaypbl. MonHas MHCTPYKLMS Mo UCNoSb-
30BaHMWIO MAHeNu ynpaeneHust cogepxutcs B gokymeHte ACS850, CmaHdapmHasi
npozpamma yrnpassieHusi, pykoeodcmeo o MUKporpozpaMmMHOMy obecredeHuro

( 3AUA0000054544 [Pycckui)).

WHCTpyKUUM no TexHuke 6e3onacHoOCTH

NMPEOYNPEXOEHUE! Bce paboTbl MO 3reKTPUYECKOMY MOHTaXY U
TEXHWYECKOMY OBCIYXMBaHWIO NPUBOAA AOMKHLI MPOBOANTLCS TOSNBKO
KBanMULMPOBaHHLIMU 3MEKTPUKAMMU.

3anpellaeTcs BbINONHATL paboTbl HA NPUBOAE, Lieny TOPMO3HOTO NpepbIBaTens,
kabene fABuratens v ABuratene npy BKMHOYEHHOM BXOOHOM NMUTaHWUK NpUBoJa.
O6si3aTenbHo y6eamTech B (0akTUYECKOM OTCYTCTBUM HAMNpPsKEHUS! MYTEM €ro
U3MepeHus.
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I'Iopnnox BBOAa B aKcnnyatauuro

TexHuKa 6e3onacHOCTU

K BLINOMIHEHMIO 3anycka NPUBOAA AOMYCKAKTCA TOMLKO KBANMMULMPOBaHHbIE

A ANEKTPUKM.
Mpu BBOAE NPMBOAA B 3KCMIyaTaLMIo HE06X0AMMO cobroaaTh NpaBuna TEXHNKM
6esonacHoCTM. YkasaHus No TexHuke 6@30nacHoCT NpuBeaeHbl B Hadarne

COOTBETCTBYIOLLErO PyKOBOACTBA MO MOHTAXY U BBOAY B SKCMyaTaumio.

O MpoBepkTe NPaBUNBHOCTb MOHTaXa. CM. KOHTPOIbHbIV NepeYeHb MOHTaXHbBIX paboT
B COOTBETCTBYIOLLIEM PYKOBOACTBE MO MOHTAXY M BBOAY B SKCMyaTaLmio.

D Y6eauTecn, 4TO NycK ABuratena He cBdA3aH C Kakon-nnbo onacHoCTbio.
OTcoeauHUTEe BeAOMbIA MeXaHU3M B criegyowmnx cnydaax:

* CyLLeCcTByeT ONacHOCTb NMOBPEXAEHNS B CllyYae HenpaBUbHOTO HanpaeneHns
BpaLLeHns nnm

* BO Bpems nycka npueofa Tpebyercs BbINONHEHWE HOPMarnbHOTo
NOEHTUUKALMOHHOTO NPOroHa, Koraa KpyTALLMIA MOMEHT Harpysku npeBsblllaeT
20 %, vnu ecnu malwMHHOEe 06opyaoBaHNe BO BPeMS MAEHTUAUKALIMOHHOIO NPOroHa
He CMOXET BblAepXKaTb HOMUHAMNbHbIN NEPEXOAHON KPYTALLMIA MOMEHT.

BknrovyeHne nuTaHnsA, OCHOBHbLIE d)yHKLWIM naHesnu ynpaBrieHus

D|

MoaknoumnTe K NpuBoAY NaHenb ynpasneHus ¢

NMOMOLLbIO COOTBETCTBYIOLLETO kabens kateropumn 5E.

BkntounTe nutaHve npusoga. Yepes HeCKONbKO REM L 0,00rp
MrHOBEHWIA Ha NaHenu oTobpasnTcsa pexum Output O . 00 ru
(BbiBog) (cnpasa). A
Mpumeyanune. SkpaH pexrma BbiBoAa byaet (') O %
YepedoBaTbCs C aBapuUHbIM curHanom “2021 HET - °
OAHHbBIX OBUTFATENA” po Tex nop, noka AaHHble HAMP . MEHI0
ABvratensi He 6yayT BBELleHbl NO34HeE B 3TOW

npoueaype.

O NS oTKNIOYEHNSA BHELUHEro ynpaBneHus nepeknto- |(LOC &
YMTECh HA MECTHOE YNpaBneHne, Haxas KHOMKY O 00 ru
Ha naHenu ynpasneHus. Pexum mecTHoro 0
ynpasneHusi o6o3HavaeTcs Hagnuceio LOC B - A
BEpXHeii CTpoke aucnnest. 0 . O %

B AByXx NpsiMOyronbHM1Kax B HWXHEN CTpoke aucnes HAMNP. MEHI0
oTobpaxaetcs (pyHKUUSA ABYX NPOrpaMmMupyembIx

kHonok 7777 n “Y_] . Copepxumoe npsmoyronb-

HWKOB 3aBWCUT OT OTOGPaXKaeMbIX BbIGOPOB MEHIO.
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[ |Haxmure “_J (MENU), uto6bl BbissaTh masHoe |(LOC L, JIABHOE MEHI0 —1

MeHio. NAPAMETPbl

B ntoboM MeHIo BbiAENSeTCst HYXXHbI BapyaHT. MACTE PA

YTtobbl caenatb HOBbIV BbIGOP, HAXXMMAaWTE KHOMKM M3M EH EH I-IAP

AN n ¥ _’; noateepauTe BbiGoOp HaxaTuem
kHonku Y] (BBOQ). BbINTW BBOA
MaBHOE MeHI0 ABMAETCS UCXOQHOW TOYKOW NS
OMMCaHHbIX HUXEe NpoLeayp.

N3mMeHeHMe 3HaYeHU napameTpoB

MpumeyaHusn

* Y106bI B Nt06ON MOMEHT BEPHYTLCA K MPeablayLLEMY YPOBHIO, HAXXMUTE 7
(OTMEHA wnn BbIUTW).

* [lo ymonuaHwmio He Bce napameTpbl BUAUMbI. YT0ObI caenaTb BUAMMbIMU BCE
napamMeTpbl, ycTaHoBWTe Anst napameTpa 16.15 “Bbibop Hacmp MeHi0” 3HaveHne
“Baep nonHoeo”.

YTtobbl n3MeHWTbL NapameTp B Npeaenax macrepa:

+ [ins nameHeHUs napameTpa BOCMONb3yhTeck KHoMKamu AN 1 ¥ _ . Haxmute
COXP.,, 4ToGbl NpYHSATL OTOBpaXKaemMoe 3HadYeHue, 1 NePexoanTe K criedyoLemy
napametpy.

YTo6bl NpON3BECTU N3MEHEHME NapameTpa B No6oe Apyroe Bpems:

* B rmaBHom meHto Beigenute NMAPAMETPbI u Haxmute kHoMKy T] (BBOLN).

+ [nsi npocMoTpa nepeyHs rpynn napameTpoB Mnosb3yrTeck KHOMKaMu AN U
(Y. Boigenute HyxHyto rpynny u Haxmute Y _] (BbIBPATb), 4ToBh
oT06pasnTL NapameTpbl, Cogepxallmecs B BbIGpaHHo rpynne.

* YT06bI M3MEHUTL 3HaYeHMe NapameTpa, BbifenuTe napameTp 1 Haxmute Y
(U3MEH.).

[N usMeHeHus napaMeTpa BOCMOMb3yNTeECh KHOMKaMU AN 1 S ¥ _/ . YT1o6bl
nNpuHATL oTobpaxaemoe 3HayveHne, Haxmute COXP. UTobbl BepHYTbCS B rmaBHoe
MeHto, ABaxabl HaxmntTe BbINTU.

3ameyaHus onsa 6onee CrNoXHbIX Cry4aeB pefakTMpPOBaHUA

+ B cnyyae napameTpoB, KOTOpble ONPeAensitoT L poBoi UCTOUHMK, AN dpukcaumm
noctosiHHoro 3HayeHus 1 (C.TRUE) nnu 0 (C.FALSE) moxeT ncnonb3oBatbcs
3HaveHune Const.

+ B cnyyae napameTpoB, KOTOpblE ONPeaensitoT aHanoroBbIv UK LUCPOBOMA MCTOYHWUK,
Ansi IPOM3BONbHOrO BbiGopa Nto6oro napameTpa (aHanoroBoro) U KOHKPETHOTO
6vTa napameTpa B ynakoBaHHOM NOrMyeckoM copmare (LMdpoBOro) B ka4yecTee
MCTOYHMKA MOXET MUCMOoNb30BaThCs 3HaYeHVe Yka3aTenb.
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« B cnyyae aHanoroBoro UCTOYHWKa 3a4atoTcs LOCY WU3MEHEH.MNAP.——
rpynna napameTpoB 1 MHAEKC NapameTpa.
Mocne BbIbopa rpynnbl HaxxmuTe JATEE, 1501 Aol d)yHK,”'Mﬂ
4YTOGbI NEPENTU K YCTaHOBKE UHAEKCa. 0106 P.0l. ’Iﬂ
MOMeHT ABUI
TeKcT noa KypcopoM OTpaxaeT TekyLlee
3HaueHme. ypoop P y OTMEHA COXP.
Mocne ycraHoBku nHaekca Haxmute COXP,
4YTOObI NPUHATL 3Ha4YeHne. B nobon MomeHT
MOXHO OTMEHUTb Ntobble N3MEeHeHUs 1
BEPHYTLCS K MEepPeYHIo NnapameTpoB, AN Yero
cnegyet Haxatb OTMEHA.
* B cnyyae uudpoBoro UCTo4HMKa 3aaatoTcs LOCY WU3MEHEH.NAP. —
rpynna napameTpoB, UHAEKC napameTpa u
Homep 6uTa. [Nocne ycTaHOBKM anemMeHTa 1002 uctl ,nyCK Brew 1
HaxxmuTe JATEE, 4yTobbl nepenTn K P. 02 . m 00
creaytoLemy. 0201 CocTofiHMe DI
TeKcT noa KypcopoM OTpaxaeT TekyLlee OTMEHA AANEE

3Ha4yeHue.

Mocne yctaHoBKM HOMepa 6uTa HaxmMuTe
COXP.,, utobbl NpUHATL 3HaveHve. B nobon
MOMEHT MOXHO OTMEHUTb N0ObIE U3MEHEHUS U
BEPHYTbCSH K NEpeYHI0 NapamMeTpoB, ANs Yero
cnepyet Haxatb OTMEHA.

U3meHeHMe A3bika

Mo yMOMn4aHuIo TEKCT BIBOAUTCS Ha aHIMUMCKOM S3bIKE. S3bIK MOXHO M3MEHUTb
cneayroLwmmM obpasom:

0 Y6eamTecs, 4TO B rMaBHOM MeHIo BbigeneHa onums ||LOC ¥, TJIABHOE MEHI0 —1

MAPAMETPbI, n Haxmute BBO[. |'|A PAM ET Pb'
MACTEPA
U3MEHEH.TAP.
“BHIATY | [ BBOA
0 MepewiauTe K rpynne napameTpos 99 HavyanbHble ||LOC Y [PYNMbl NAP. —99
ycT-km 1t Haxxmute BbIBPATb. Uwmeiite & uay, uto | [EENEECEUIR el 7

nepevyeHb 6y,qu NPOKpy4nBaTbCA Mexay rpynnamum 8% gag:g:ﬁgKB)c(?g:inbl

99 1 01 — gns BbIGopa rpynnbl 99 GbicTpee Gyaert 03 ynpasnsiwu| 3HayeHus

HaXaTb KHOMKY A\ . 04 MNMpuknagH 3HavyeHus
BbINTU BbIEPATb

0 Y6eaunTech, 4To BblaeneH napametp “9901 BeiGop LOCY [APAMETPbI '

A3bIka” M HakMuTe U3MEH. 9901 Bbibop_s3bIka
English

9904 Twun pBuratens
9905 Pexum ynp aBuratr
9906 HOMMH TOK ABUraT

BbIUTU W3MEH .
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BbibepuTe HyxXHbIN 513bIk 1 HaxMuTe COXP.

UT06bl BEPHYTLCA B FMABHOE MEHIO, ABaXAb
HaxmuTe BBINTU.

MacTepa

B onucaHHbIX Huxe npouenypax nycka ncnosnb3yrTca MmacTtepa. OHun npencraenAaAT
cobon nporpaMmbl, KOTOpblE NPOBOAAT NOMb30BaTENs N0 HACTPOVKaM HeobXxoaAMMbIX

napaMeTpos.

1 — BbIGoOp npuknagHoro makpoca

B rnaBHom MeHto Bbigenute MACTEPA 1 HaxmuTe

LOCY WU3IMEHEH.MAP. —
9901 Bbibop fA3bIKaA

Deutsch
[0407 hex]

OTMEHA COXP.

LOC Y TJIABHOE MEHI0 —1

BBOA. NMAPAMETPbI
MACTEPA
M3MEHEH.TIAP.
“BHIATY | BBOZ
Bbibepute MpuknagHon makpoc 1 Haxmute OK. LOCYL BbIBOP

BbibepuTe NOMOUHUK
Mpirknannon iakpoc]
YCTaH.napam. iBuratens
ynpasn.fyckom/CTonom

BbINTU OK
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0 MpuknagHble Makpockl NpeacTaBnsT cobon [ns makpoca npuMeHsitoTcst

npeaBapuTenbHO 3anporpaMMMpPOBaHHbIe 3HA4YeHUsT | MapameTpbl MO YMOMYaHuio.

napameTpoB, KOTOPbIE MOTYT UCMOMb30BaTLCS B

Ka4yecTBe OCHOBbI AJ151 PUIOXKEHWI NOSb30BaTENSI.

MpenycmoTpeHbl creaytoLme Makpoch!:

» Factory (3aBoackune) — ans npUMeHeHWn ¢
peryrnMpoBaHMeM CKOPOCTU, Korga Tpebyetcst
npocToi uHTepdeic nycka/octaHosa

» Hand/Auto (py4Hoe/aBTOMaTuyeckoe
ynpasneHue) — Ans NpuMeHEHW, B KOTOPbIX
UCMOMNb3YOTCs ABA BHELLHMX YCTPOWCTBA
ynpaBneHust.

» PID control (MO-perynupoBaHue) — ans
ynpaBneHns TEXHONOrMYeCcKMMM npoLieccamu,
HanpumMmep Ansi cucteMm ¢ obpaTHON CBA3bIO,
perynvpyloLyx AasrneHue, ypoBeHb U pacxon

+ Torque control (perynupoBaHne MoMeHTa) — Ans
perynupoBaHns KpyTALLEro MOMeHTa u/vnm
CKOPOCTM ABuraTens

+ Sequential control (nocnegosatensHoe ynpas-
neHvie) — ANS NPUMEHEHWI C perynupoBaHnuem
CKOPOCTK, B KOTOPbIX TPeBYeTCA HECKOMbKO
PMKCUPOBAHHBIX CKOPOCTEN M y4aCTKOB
yCKOpeHusi/3ameaneHus.

[lononHuTenbHble CBeAEHNS 0 Makpocax npuBeaeHb!

B Pykogodcmee 1o MUKponpo2paMmmHOMY

obecrieyeHuro.

Bblaenute oguH 13 MakpocoB 1 HaxkmuTe OK.

Mocne Toro Kak Ha NaHenu ynpaeneHus NoSBUTCA HAANWUCh “BbINOMHEHO”, HAXMUTE
OK, 4TobbI 3aBepLwNTL paboTy C MacTepoM Mo MUKPONPOrpaMMHoMy obecneyeHuto.

2 — YctaHOBKa napamMeTpoB ABuratens
Il

Y6eauTech, YTO Bbl pacnonaraeTe AaHHbLIMU NAcropTHOW Tabnunykn ABuUraTens u
aHKogepa (ecnu Tpebyetcs).

B rnasHom MeHio Bbigenute MACTEPA n HaxxmuTe ||[LOC ., TJIABHOE MEHI0O —1

BBOL. NMAPAMET Pbl
U3MEHEH.NAP.

BbIUTU BBOA
0 Bribepute YctaH.napam.gBurarens u Haxmvute OK. [ |[LOCY, BbIEOP
MacTep NOMOXeT NPON3BECTI HACTPONKY BbibepuTe nomowHmk

MPUKNaAHON MaKpocC
ABUraTens. YCTaH.napam. JBUratens
YRpag . [lyCKOM/CTONOM

BbIUTU OK




Kpamkoe pykosodcmeo o 8800y 8 akcrisiyamauuto rpusoda ACS850
co cmaHdapmHol npoepammoli yripasneHusi 169

Bbi6epute Tun geuratens: ACUHX.OBUTAT 99.04 Tun dsueamens
(acuHXpOHHbIV ABUraTenb NepemMeHHOro Toka C
KOPOTKO3aMKHYTbIM poTopom) unu CUH NOC MAT
(CMHXPOHHBIV ABUraTenb C NOCTOSHHLIMM
MarHuTamm).

BbibepuTe pexum ynpaenenus agsuratenem. B 99.05 Pexum ynp dsuzam
OOMbLUMHCTBE CnyYaeB NoAXoAUT PEXUM MPSMOro
perynupoBaHnus kpyTswero momenTa (DTC).

CKanspHbI peXMM peKkoOMeHAYEeTCs B CrieayoLwmnx

cnyyasix:

* HOMMHarbHbIN TOK ABUraTens COCTaBNseT MeHee
1/6 HOMMHaNbLHOrO TOka NpUBOAA,

* BbIMOSHAKTCA UCMbITaHWA NpuBoaa 6e3
NOAKINIOYEHUS ABUraTens Unm

* MpWBOZ YNPaBrsieT HECKONbKUMU OBUrATENSIMM,
KONMMYECTBO KOTOPbIX MOXET U3MEHSTHCS.
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Beegute AaHHble, YKa3aHHble Ha nacnopTHomn
Tabnuyke gsuratens.

MpuMep NacnopTHoO TaGNNYKM aCUHXPOHHOTO
anekTpodBuraTens:

ges ABB Motors C€ -

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [—~
| No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz [kW [ min [ A [cos ®|iAIN]tEss

690 Y 50 [30 |[1475 | 325 |0.83

400D 50 [ 30 [1475 | 56 |0.83

660 Y 50 |30 |1470 | 34 0.83
380D 50 |30 [1470 | 59 |0.83

415D 50 | 30 [1475 | 54 0.83
440D 60 35 | 1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg

.\@_ IEC 34-1 {;3

[Mpumep nacnopTHon Tabnuyku aBuratens ¢
NMOCTOSIHHBIMW MarHUTamm:

© ABB Motors

CED)

3 ~ motor M2BJ 280SMB 10 B3
[—

S1 SPEC INSUL. [ No 3424522

JK-21640-1 [ins.cl. F [1pss

v Hz kW  r/min A cos ¢ IAIN e
400D 50 55 600 103 0.97
Prod. code  2GBJ285220-ADA405445477

6316/C3  mm 6316/C3 630kg
IEC 34-1

® &

MpumeyaHue. YcTaHoBuTE B
TOYHOCTM T€ 3HAYEHWUS, KOTOpble
yKa3aHbl Ha MacrnopTHoM Tabnuyke
nsuratensi. Hanpumep, ecnu Ha
nacnopTtHon Tabnuyke asuratens
ykasaHa HOMUHarlbHasi CKOpoCTb
BpaweHus asuratens 1470 o6/
MUH, a napameTp 99.09 HomuH
cKkop 0s8ue2 YCTaHOBMEH Ha
3HadeHue 1500 o6/mMuH, npuBoa
He ByneT paboTaTb Hagnexawym
obpaszom.

Ecnu BbiGpaHbl AaHHble D
(TpeyronbHUK), nogknynTe
06MOTKM aBuraTens no cxeme
TpeyronbHuKa.

Ecnu BbiGpaHbl AaHHblEe Y
(3Be3ga), nogkno4mMTe 06MOTKM
nBuraterns no cxeme 3Be3fpl.

* HOMWHanbHbLIN TOK ABUraTens

[JonycTmblin AnanasoH: NpubnusnutensHo 1/6 x g —

2 X Iyg npueoga (0 — 2 x Iy, ecnn napameTp
99.05 Pexxum ynp dsuzam = CkanspHbIl).

99.06 HomuH mok dsueam
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* HOMMHanNbHOE HanpshkeHue aBuraTens 99.07 HomuH Hanp dsue
JonycTtumbln ananasoH: 1/6 x Uy — 2 x Uy npusoaa.
(Un paBHO MakcmanbHOMY HaNpPshKeHWIO B KaXaoM
13 Anana3oHoB HOMUHAIbHBIX HaNPSKEHWI
npueoga).

[nsa gBuraTtenei ¢ NOCTOSHHBIMU MarHMTamm
HOMVHanbHbIM HanpsXKeHNeM SBMSETCS HanpskeHne
NPOTUBO3AC (MPU HOMUHAMNBHOWM CKOPOCTY BPaLLEHWS
asuratenst). Ecnu HanpsikeHue 3agaHo kak B/o6/
MUH, Hanpumep 60 B/1000 06/MuH, HanpspkeHne npu
HOMUHanbHOM ckopocTu BpaweHus 3000 o6/muH
6yneT paBHo 3 x 60 = 180 B.

O6paTnTe BHUMaHWe Ha TO, YTO HOMWHalbHOe
HanpskeHne He PaBHO 3HAYEHWI0 IKBUBANEHTHOrO
HanpsbkeHus noctosiHHoro Toka (E.D.C.M.),
yKa3blBaeMOMY HEKOTOPbIMW N3rOTOBUTENAMM.
HomuHanbHoe HanpsXeHne MOXHO BbIYMCIUTD,
nogenve Hanpsbkenve E.D.C.M Ha 1,7 (kBagpaTHbIv
KOpeHb n3 3).

* HOMWHanbHas YacToTa ABuraTtens 99.08 HomuH yacm dsuz
Mpu ncnonb3oBaHun ABuratenemn ¢ NOCTOSAHHLIMU
MarHuTamu: Ecnm Ha nacnopTHow Tabnuyke
OBuUraTens 4yactota He ykasaHa, ee criegyeT
BbIYMCNUTL MO criegytoLlen opmyne:

f=nx pl60,

r4e p = YACro nap MosCoB, a N = HOMUHamNbHoe
yncno obopoToB ABUraTensi.

* HOMMHanbHas CKOPOCTb BpalleHus aBuratens 99.09 HomuH ckop dsuz

* HOMMWHanbHas MOLWHOCTb ABUratens 99.10 HomuH mowH dsue

[nsi NOBbILLEHNSI TOYHOCTU perynmpoBaHna MOXHO YCTaHOBUTL creaytouine
napameTpbl ABuraTtens. Ecnu oHn He n3BecTHbl, ocTaBbTe UX paBHbiMK 0.

* HOMMHarnbHbIN COS@ ABUratensi (He otHocuTcs K | 99.11 HomuH cos ¢ dsue
ABWraTensiM ¢ NOCTOSAHHBLIMW MarHMTamm)

* HOMMHarmbHbIN KPYTALLUMIA MOMEHT Ha Bany 99.12 HomuH momeH dsu2
Asvratens

Cnepytolme napaMeTpbl onpegensioT paboune npegens! Ans 3awuTsl NPMBOAUMOro
obopynoBaHus.

* MakcuMMarnbHas CKOpPOCTb 20.01 Makc ckopocmb

[ns HopManbHOro M YNPOLLEHHOTO NAEHTUVKA-
LIMOHHbIX NMPOFOHOB (CM. HUXE), 3TO 3HaYeHne
[OMKHO ObITb Gonee 55 % oT onpeneneHHon paHee
HOMMHaIIbHOWM CKOPOCTU ABUraTens.
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[] |* MuHuManbHas ckopocTs 20.02 MuHuUm ckopocmb
[ns HopMarnbHOro 1 yNpoLLEHHOro MAEHTUUKa-
LIMOHHbIX NMPOFOHOB (CM. HUXE), 9TO 3HaYeHne
[OMKHO BbITb He Gonee 0 06/MUH.
0ol MaKCHMMarbHbIA TOK 20.05 Makc mok
370 3HaYeHre JOMKHO ObITb bonblue
HOMUWHAIBLHOIO TOKa ABWUraTensi, onpeaeneHHoro
paHee.
0ol MaKCUMarbHbIN KPYTALWMNA MOMEHT 20.07 Makc momeHm 1
[ns HopManbHOro MAEHTUUKALMOHHOMO NPOroHa
(cM. H¥Ke) 3TO 3HayYeHune AOIMKHO COCTaBnsATh
He meHee 100 % oT onpeaeneHHoro paHee
HOMUWHAIBHOTO KPYTSILLEro MOMEHTa ABuraTensl.
0ol MUHMMAarbHbIV KPYTALWUA MOMEHT 20.08 MuHum momeHm 1
0 Ha gucnnee nosiensietcs Bonpoc “Do you want to perform id-run now?” (BeinonHutb
NAEHTUPUKALMOHHBIN NPOroH?). MNpwy BbINOMHEHN MAEHTUAWKALMOHHOIO NPOroHa
NPUWBOA ONpeaensieT XxapakTepuUCcTMKX ABUratens anst obecneyeHms onTuMarnsHOro
perynupoBaHusi.
Ecnun npon3BoanTb naeHTUMMKALMOHHBIA MPOrOH B AaHHbIA MOMEHT HE HY>KHO,
BblbepnTe HeT, 4TOObI 3aKOHYMTE paboTy C MacTeEPOM HaCTPOWMKN MUKPONPOrPaMMHOIO
obecnevueHus apuratens. lNMepexogute k pasgeny 3 — KoHguaypuposaHue nycka/
ocmaHosa.
Ecnu xe TpebyeTcs BbINONHUTL MAEHTUUKaLMOHHBIN nporoH, MEPEL BeiGopom Oa
BbIMOMHUTE CrieayroLmne onepauuu.
NPEAYNPEXAEHUE! Bo Bpemsi HOpManbHOro Unm yrnpoLLeHHOro
MAEHTUUKALMOHHOIO NPOroHa ABuratenb BpalLaeTcs Co CKOPOCTbIO,
coctasnstowern 50—-100 % oT HoMMHanbHoM ckopocTu. NMEPE[
BbINONHEHVMEM MOEHTU®UKALMOHHOIO NPOIMOHA HEOBXOAUMO
YBEOUTBLCHA B BE3OMACHOCTU 3TOW OMEPALIMA!
0 MpoBepbTe HanpaBneHve BpalleHnst ABUraTens. Kornia BbixoaHbie dasbl U2, V2 1
Bo Bpemsi naeHTdunKaLmoHHOro nporoHa W2
pviBOAa NOAKMIOYEHbI K
(HopMarbHOro UNW yNpPoLLEHHOTO) ABUraTENb COOTBETCTBYIOLAM KTIEMMAM
BpallaeTcs B NPSMOM HanpaBneHun. [BUraTens:
0 Ob6ecneybTe, YTOOLI BO BpeMsi MOEHTUMKALMOHHOTO

nporoHa uenun 6€e30MacHOro OTKIHOYEHNS KpyTAllero
MOMEHTa 1 aBapuUMHOro octaHoBa (ech VIMeIOTCﬂ)
Obinu 3aMKHYTbI.

Bbibepute Aa v HaxmuTe OK.
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BbiGepuTte cnocob BbINOMHEHUs 99.13 Tun uéeHmucgh dsuz
NOEHTUUKALMOHHOIO NPOoroHa.
MpoeHTndrKaunoHHbIA NPoroH Byaet NnpoBeaeH npu
crnegyoLueM nycke NpuMBoaa.

o BO3MOXHOCTM criegyeT BblOMpaTh pexum
NORMAL ID (HopmanbHbIi MOEHTUUKALMOHHBIN
NPOrOH).

MpumeyvaHume. Npu HopManbHOM NaeHTUdUKa-
LIMOHHOM NPOroHe NpUBOAMMOE ABUraTenem
obopyanoBaHMe AOMKHO ObITb OT HEFO OTCOEAMHEHO,

* eCnu MOMEHT Harpysku npesbiwaet 20 % ot
HOMMWHArbHOTO 3HaYeHNs Unn

* ecnu MalunHHoe o6opyaoBaHue BO Bpems
MOEHTUMUKALMOHHOIO MPOroHa He MOXeT
BblaepXaTb HOMUHAmbHbIV NEPeXoaHon
KPYTSLLMIA MOMEHT.

Pexvm REDUCED ID (ynpoleHHbI ngeHtudumka-
LIMOHHbIN NPOroH) cnegyeT BblibpaTe BMECTO
HOPMarbHOro MAEHTUUKALNOHHOTO NPOroHa, ecnu
MexaHu4yeckue notepu npesbiwaioTt 20 %, T.€.
nBuraTenb He MOXET BbITb OTCOEANHEH OT
npuBoaumoro obopyaoBaHus, Unv ecnu ans
nopJepkaHusi TOpmMo3a aBuratens B OTNyLWEeHHOM
cocTosiHUM TpebyeTcs NOMHbIA MarHMTHbBIN NOTOK
(KOHVMYECKU 3NEeKTPOMAarHUTHbIN TOPMO3).

Pexxum STANDSTILL ID (MaeHTMdDUKaLNOHHBIV
MPOroH Npu HENOABWXHOM [BUraTene) cregyert
BbIOpaTh TONbKO B TOM CIy4Yae, ecrn BbINOMHeHe
MOEHTUUKALIMOHHOIO NMPOroHa B HOPMasibHOM UK
YMNPOLLEHHOM pexumMe HEBO3MOXHO BCreacTB/e
orpaHu4eHui, HanaraeMblx NPUCOEANHEHHBIMU K
ABWraTernto MmexaHM3Mamu (Harnpumep, ecnu
ABuraTenb UCMonb3yeTcs B NMdTe nnv NogbeMHOM
KpaHe).




MpumeyaHums.

* Bo BpeMsi HopManbHOro UnNM ynNpoLLEHHOTo
MOEHTUMUKALMOHHOIO NPOroHa Ban asuraTtens
HE pgomxeH 6bITb 3abnokupoBaH, a BenuynHa
MOMeEHTa Harpy3ku formkHa cocTasnsite < 20 %.
B cnyyae aBuratensi ¢ NOCTOSiHHBIMU MarHUTamm
3TO OrpaHUYEHUE Takxke NPMMEHUMO, Koraa
BblOpaH pexunm naeHTMgMKaLMoOHHOrO NporoHa
npu HENOABWXHOM ABUraTene.

* MexaHn4eckuii TOpMO3 He OTnyckaeTcs
NOrM4ecKor Cxemon naeHTUMUKaLMoOHHOro
nporoHa.

* VloeHTUUKaLMOHHBIN NPOroH HEe MOXET ObiTb
nposefeH, ecnu napametp 99.05 Pexum yrnp
dgueam = CkarsipHbiU.

174 Kpamkoe pykogodcmeo o 880dy 8 sKcriyamauyuto npusoda ACS850
co cmaHOapmHoU rpozpamMmoll yrpasrieHus

YTtobbl HauyaTb NAEHTUUKALMOHHbIV NPOTOH,
3anyctuTe gsuratenb (Haxas kHornky MY CK).

O npoBegeHUN NAEHTUPUKALMOHHOIO NPOroHa
ceugetenbcTyeT curHan ID-NMPOIOH Ha aucnnee
naHenw.

CwurHan: ID-NMPOIMOH

Mocne Toro kak Ha NaHenu yrnpaeneHus NOsIBUTCH HAaANUCh “BbINONHEHO”, HaxXMuTe
OK, 4ToObI 3aBepLINTL PaboTy C MacTeEPOM MO MUKPONPOrpaMMHOMY obecnedeHuto.

3 — KoHdwurypupoBaHue nycka/octaHoBa

B rnaBHom MmeHio Bbigenute MACTEPA n HaxxmuTe
BBO[.

LOC ¥ T[JIABHOE MEHI0 —1

NMAPAMET Pbl
MACTEPA
U3SMEHEH.TAP.

_ BbIATK | [ BBOJ _

Bbibepute Ynpasn.llyckom/CTonom n HaxmuTe
OK.

BynyT ycTaHaBnuBaTbCS yKasaHHbIe HuKe
napametpbl.

MpumeyaHue. B 3aBMcMMOCTM OT caenaHHOro
BblbOpa, Mporpamma Moxem nponyckaTb
HEKOTOPbIE U3 NEPEYMCIIEHHBIX HIDKE NapaMeTpoB.

LOCY BbIEOP

BbibepuTe MOMOWHUK
MpuKNagHoW Makpoc

YCTaHOBKa ﬂaiaMETiOB éBMraTEJ'Iﬂ
YnpasJi.[yCKOM

BbINTU OK

Bbibepute dyHKLMIO Nycka/oCTaHOBA U MCTOYHMKM
CUrHanoB Ans BHELUHEro yCTPOMCTBa ynpasneHms 1
(EXT1). CHauyana 3anporpammupyiTe napameTp
10.01 (dyHKUMS nycka), 3aTeM napameTpbl 10.02 n
10.03 4TOObI BbIOpPATb MCTOYHMKM CUTHanNa nycka.

3HaveHusa napametpa 10.07:

Bx 1: curHan, 3agaHHbin napametpom 70.02,
npeacTaenseT coboi MCTOYHMK curHana nycka (0 =
nyck, 1 = octaHoB).

10.01 ®yHk lMycka BHew'1
10.02 iem1 lMyck Brew 1
10.03 lem2 lMyck Brew 1
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3-npoBoAH: KOMaHAbl nycka/ocTaHoBa
onpeaensoTcs Ha OCHOBE ABYX NCTOYHUKOB,
Bblbupaembix napametpamum 10.02 1 10.03.

CocTosiHue CocTosiHue KomaHpa
MUCTOYHMKa 1 UCTOYHMKaA 2

(4epe3 napameTp ((4epe3 napameTp

10.02) 10.03)

0->1 1 IMyck
ITio6oe 1->0 CTon
JTroboe 0 CTon

In1F In2R: curHan, 3agaHHbii napameTtpom 10.02,
3anyckaeT NpuBog B NPSIMOM HanpaBneHUn, CurHan,
3agaHHbIn napametpom 10.03 , — B obpaTHOM.

In1St In2Dir: curHan, 3agaHHbI napamMeTpoMm
10.01, 3anyckaet npusop (0 = octaHoB, 1 = nyck).
CwurHan, 3agaHHbin napametpom 10.03 nameHset
HanpasneHve BpalleHusa asuratens (0 = Bnepeq,
1 = Hasapg).

BbibepuTe dyHKUMI0 nycka/octaHoBa u UcToqHuKkK | 10.04 @yHk [Mycka BHew?2
CWUrHanoB AN BHELLHero ycTporcTea ynpasnerus 2 | 10.05 Mem1 Myck BHew 2
(EXT2). 10.06 Uicm?2 lyck BHew 2

3HauyeHus Takue xe, kak 1 B cnyvyae EXT1 Bblwe.

OnpegenvTe NCTOMHWK CUrHana ans nepekntodenns | 12.01 Boibop BHW 1/BHw2
Mexay BHELUHUMUW UCTOYHMUKaMK curHana EXT1 u
EXT2 (0 = EXT1, 1 = EXT2).

BbibepuTe pexum nycka asuratens. 11.01 Pexum nycka
ABTOMaTUY — HaMUINYYLLUA N3 BCEX PEXUMOB,
KOTOpbIV TakKe A0OMycKaeT nyck Ha xody (Nyck BO
BpeMs BpalleHusi ABuraTens).

BbIcTpbI NpegycmaTpyBaeT npeaBapuTenbHoe
HamarHuyvMBaHue ABUraTens, u 3TOT PEXNUM AOIKEH
BblGupaTtbcs, ecnu TpebyeTcs 60NbLION NYyCKOBOW
MOMEHT.

3apaaHH BpeMs JOImKeH BblbupaTbesl, ecnm
TpebyeTcs dmKCMpoBaHHOE BpeMs
npeaBapuTeNbHOrO HamarHuumBaHusi. Bpems
ycTaHaBnvBaetcsa napametpom 11.02 Bpewmsi
HamazH [1T.

BbiGepuTe pexvm ocTaHoBa. 11.03 Pexum ocmaHosa
Bbi6er: nuTaHne aBuratens oTkMno4aeTcs.
[Buratens octaHaBNMBaeTCs BbIGETOM.
Yckop/3amegn: aBuraTtenb oCTaHaBNMBAETCS
3ameaneHnemM BO Bpemsl AeNCTBUSI IMHENHOIO
3ameaneHus (byaet onpeaeneHo Hnxe).
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BbiGepuTe NCTOUHMK CUrHana paspelueHnst paboTbl.

10.11 Uiem Paspew Pabom

CKOpOCTb: peryrnMpoBaHue CKOpOCTU.
MoMeHT: perynnpoBaHune KpyTSLero MOMeHTa.
Min, Max, lo6aBn.: Npon3BOaUTCS CpaBHEHNE
3afjaHns KpYTSALLEro MOMEHTa C BbIXOAHBIM
CUrHanoMm perynsatopa CKopoCTU U NPUMeHsIeTCst
mMatematuyeckas pyHkuMs (MeHblue, 6onblue,
CrOXeHue).

B 3aBncMMOCTH OT BbIOpaHHbIX 3Ha4YEeHWI 3aTem
onpeaenseTcst UCTOMHUK 3a4aHUs CKOPOCTW UNn
KPYTSILLEro MOMeHTa (UMnv 1 Toro u Apyroro).

Il
Ecnu aToT curHan oTcyTCcTBYeT, NpUBOA He
3anycTuTcs, a B cryvae paboTbl — OCTaHOBUTCSA
BblGerom. 1 = curHan paspeLueHus paboThbl
BKITHOYEH.
0 BbibepuTe NCTOYHKK curHana asapunHoro octaHosa | 10.13 Miem Aeap Cmon 3
OFF3.
Ecnu curHan cHAT (apyrumum croBaMmu, yMeHbLUEH
[0 Hyns), NPMBOA OCTAHOBUTCS MO 3aKOHY
aBapuNHOro OCTaHOBa C 3aMefneHNeEM
(onpenensieTcs napametpom 22.12 Bpemsi asap
ocmat).
Mocne Toro kak Ha NaHenu ynpaeneHus NOSIBUTCH HAaANUCh “BbINONHEHO”, HaXMuTe
OK, 4ToObI 3aBepLwNTL paboTy C MacTepoM Mo MUKPONPorpaMMHomMy obecnedeHuto.
4 — Bbi6op 3agaHus
0 B rnaBHom meHio Bblaenute MACTEPA u Haxmute |[LOC Y, TJIABHOE MEHI0 —1
BEON. MAPAMET Pbl
BbITU BBOJ
0 BbibepuTe BbiGop MCcTO4H 3apaH 1 HaxmuTe OK. LOCY BbIBOP
BynyT ycTaHaBnMBaTLCA ykasaHHble Huxe BbibepuTe nomowHnK
napameTpbi YCTaHOBKa NapameTpoB ABUraTens
: YnpaB/ieHne nyckoM/0CTaHOBOM
MpumeyaHue. B 3aBUCUMOCTY OT CAENAHHOTO BblbOp 3apaHUA
BblGOpa, NporpaMmMa MOoXeM MPornycKaTb HEKOTOpble BEITY oK
13 NepeYnCIIeHHbIX HKEe NapamMeTpoB.
0 BbibepuTe pexum ynpasneHus Ans BHELWHUX 12.03 Pexxum ynp BHew 1
MCTOYHMKOB CUrHanoB ynpaenenus EXT1 n EXT2. 12.05 Pexxum ynp eHew2
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HacTpoiika 3agaHusa ckopoctun

BbibepuTe yncno ncnonb3yemMbix hMKCUPOBaHHbIX CKOPOCTEN (ECNU UMEIDTCS).

Ecnu Bbl BbIBupaeTe kakue-nnbo drkcnpoBaHHble CKOPOCTU, 3a4aeTcs BOMpoc,
[JOIMKHO N HaYarnbHoe HanpaBreHUe BNUSTbL HA HanpaBreHne PUKCMpPoOBaHHOM
CKOpOCTMU.

HeT: Korga aktmBusmpyeTcsa hMKCMpOBaHHAs CKOPOCTb, 3HaK (hMKCpoBaHHOM
CKOPOCTUN HEMOCPEACTBEHHO OnpeaenseT HanpaBneHve BpalleHust.

Aa: Korga akTnBn3npyetcs onKcrpoBaHHas CKOPOCTb, 3HaK (PMKCMPOBaHHOW CKOPOCTH
YMHOXaEeTCsl Ha 3Ha4YeHVe CUrHarna HanpaeneHusi C Lenbo onpeaeneHmnst HanpasneHns
BpaLleHus.

3apaeTcs BOnpoc, AOMKEH N KaxXabl cenekTop hMKCMPOBaHHOW CKOPOCTH
aKTUBM3MPOBaTb OAHY (PUKCUPOBAHHYIO CKOPOCTb.

HeT: ®urKkcmpoBaHHble CKOPOCTH 1 — 7 aKTUBM3NPYIOTCA UCTOYHMKaMK, BblbMpaembiMm
napameTtpamu 26.02, 26.03 n 26.04, cnegytoLmm ob6pasom:

UcTOYHMK, UcTouHuMK, UcTouUHMK, AkTuBHas chukcupoBaHHas
onpeaeneHHbIN onpeaeneHHbIN onpeaeneHHbIN | CKOPOCTb
napameTtpom 26.02 | napameTpom 26.03 | napameTpom 26.04

0 0 0 Het

DdukcmpoBaHHas CkopocTb 1

DdukcMpoBaHHas CKOpoCTb 2

durkcmpoBaHHasi CKOpocTb 3

DdukcMpoBaHHas CKopocTb 4

dukcmMpoBaHHas ckopocTb 5

durkcmpoBaHHasi CKOpocTb 6

alo|-a|lo|alo -~
alalala|lololo

alalololalalo

DduKcMpoBaHHas CKOpocTb 7

Oa: dumKcupoBaHHble CkopocTn 1 — 3 aKTUBM3UPYIOTCS UCTOMHUKaMU, BbiGupaeMbiMu
napameTtpamu 26.02, 26.03 n 26.04, COOTBETCTBEHHO.

YCTaHOBUTE UCTOYHUKM CENEKTOPOB 26.02 Bbibop nocm ckop1
(PMKCUMPOBAHHbBIX CKOPOCTEN. 26.03 Bbibop nocm ckop2
26.04 Bbibop nocm ckop3

Beegute doukcMpoBaHHbIE CKOPOCTH. 26.06 Nocm ckopocmb1...

O

BbibepuTe UCTOYHMK CUrHana 3agaHus CKOPOCTU. 21.01 Micm 3adaH ckop 1

Onpegenute abcontoTHoe 3HaYeHne MnuHUMansHoro | 27.09 3ad ckop MuH abc
npegena Ans 3afaHusi ckopocTu. JToT npeaen
NpUMeHsIeTCA Kak K NOSIOXUTENbHbIM, Tak U K
oTpuLaTensbHbIM Avanas3oHam.
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O

Onpepenute MacliTabupoBaHne ckopocTy,
ncnonb3yemoe A 3Ha4YeHn BpEMEHN yckopeHusi/
3amenneHus. Onpegenute 3Ha4eHUss BpEMEHU
yCKOpEeHUsi/3ameaneHuns.

MpuBeaeHHasi HMXe anarpamMma nokasbiBaeTt
BnNusHue napametpa 719.01 Macwm ckopocmu

Ha 3Ha4YeHUs1 BDEMEHU YCKOPEHUsI/3aMereHus!.

Ckopocmb

_19.01 _
|

YckopeHne | 3amepnrnetue
|

0 { . |
22.02unu | 22.03unu Bpems
22.04 22.05

MpumeyaHue. 3HavyeHNs1 BpEMEHU YCKOPeHUS/
3amerieHnst MOryT aBTOMaTUYECKN pacTArMBaThbCs
CyLLECTBYOLLMMU NpedenamMu KpyTsLiero MoOMeHTa.

19.01 Macwm ckopocmu
22.02 Bpewmsi yckopeH 1
22.04 Bpewmsi yckopeH 2
22.03 Bpemsi 3amedn 1
22.05 Bpewmsi 3amedn 2

BbiGepuTe UCTOYHMK CUrHana Ans NepeknioyYeHms
MeXAy napamu y4acTKOB yCKOpeHusi/3ameaneHms 1
n2.

0 = ucnonb3yeTcs BpeMs yckopeHus 1/ Bpems
3ameaneHus 1, 1 = UCNonb3yeTcst BpEMS YCKOPEHMS!
2 | Bpemsi 3amegieHus 2.

22.01 Bbibop Yck/3am1/2

HacTpowka 3agaHus KpyTALEero MOMeHTa

Bbl69pI/ITe WUCTOYHUK CUrHana 3agaHuna KpyTawero
MOMEHTa.

24.01 Ucm 3adaH MomeH

OnpeuenMTe MakcumasribHoe U MUMHUMarnbHoOe
3ajaHnA KpyTdwero MoOMeHTa.

24.03 Max 3adaHue mom
24.04 Min 3adaHue Mom

Onpegenute 3Ha4YeHUs1 BpDEMEHU YBENUYEHUS
3afaHnsa KpyTALLEero MOMeHTa OT Hyns [0
HOMMWHAIbHOTO KPYTALLEro MOMEHTa ABuratens
(pasroH) n HaobopoT (3ameneHue).

24.06 Bpem 803p MomeH
24.07 Bpem cHux momeH
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HacTpoiika aHanorosoro Bxoga Al1/AI2 (ecnu kakoi-nmbo u3 HYx BbIGpPaH B
KayecTBe MCTOYHMKA 3aAaHusl CKOPOCTU MU KPYTALLEro MOMeHTa)

OnpepenuTe NOCTOSIHHYHO BpeMeHn dunsTpa Ans 13.01 Bpems cpunbmp Al1 unu
aHanorosoro Bxoga. 13.06 Bpems counbmp Al2

% CurHan 6e3

mnnetTpauynmn
100  uneTp

63 CwurHan nocne

1 uneTpa

O=1x(1-etM

| = curHan Ha Bxoae unbTpa (CTyneHbka)
O = curHan Ha Bbixoge unstpa

t = Bpems

T = nocTosiHHas BpeMeHu unstpa

Onpegenvte MakcumanbHoe ¥ MUHUMarbHOe 13.02 Al1 max unu
3HAYeHUs Ans aHanoroBoro Bxoaa. 13.07 Al2 max

13.03 Al1 min unu

13.08 Al2 min
OnpepennTe macliTabupoBaHHbIe 3HAYeHNs, 13.04 Al1 max macwm unu
COOTBETCTBYIOLLME MaKCUManbHOMY 1 13.09 Al2 max macwm
MWHMManbHOMY 3HA4YE€HUAM, ONpeaeneHHbIM 13.05 Al1 min macwm unu
B NpeablayLiem MyHkTe. OTO MonesHo, ecnu 13.10 Al2 min macwm

Tpe6yeTc;| NoJfTHasA CKOPOCTb NMPU NOHMXEHHbIX
3Ha4YeHUAX CcUrHanoB Ha aHanoroBblX BXo4ax.

Al (macwtabupoBaHHoe)
A

13.04/13.09 | — — — — —

13.03/13.08

13.02/13.07

777777 13.05/13.10

Mocne TOro kak Ha naHenu ynpaeneHus noseutcs Hagnuce “Done OK”, HaxxmunTte OK,
4TOGbI 3aBEPLUMTL PaboTy C MacTepoM No MUKPONPOrpaMMHOMY obecneyeHuio, 1
npoueaypy 3arnycka.
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ACS850 trEIZ il 7 PRk JB B TE R

R ENT

AHGRIL 4 ) ACSBE0 KIS (MRS BIRT) BB SIE, (T
i ACSB50 £k U B A5

ER: A R RAPAT I I R AT R s R IR . s R I R
B, HS (ACS850 Frif szl FE 7 [ 4-F M) (3AUA0000045497 [ XL ).

ZEBH

Zk B | A B BRI A LRI A BERAT AR s R A F AN T
1.

FEAR A BB NIRRT DL T, A AR . Bt apL e s Lt AT
Yefz . hn 2t SR DR A AR SR HLE
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ISEIpZ

A TARITHAT J3 Bl
Ao 1S R TR T WA LT b2 A A

[ | ZAAE. WS R RREAE T i i

O BB ENA SE R ER .

FELAT 0L T BT SR i % -

o FERGRANIERROFOL N AR S, Bk

o AR R A R h 7R AR MERREAT, BRI R T 20% I, BRAUCEIE 52 9HR
IBATIERE PR BUE BRI Fe R o

EH, FHEEAAR
[ | BEAAER SE 2 U BER 2l E 5 5 A4 ES o
[ |KAehiEsdeh. 2 RmmnEE, #hlfs s  |([REMY [ 0.00rpm|
HWEE CHED . 0.00 uz
ER: WA Zor “Alarm 2021 NO MOTOR 0 . 00 A
DATA”, HE 2 JETERE)T i A LR ik, 0 %
DIR MENU
[ |EE T R YR A, B | |LOC Y
TRASFI A sl . et B B AT 30 A “LOC” 4 .00 uz
IRA I ] 00 A
E%EE%B‘J?M‘%ETE% ‘f,@frﬂ‘ B 0 0 o
DifE. J7AE P BT ] SR B 5TR FMENT—
[ |#%F SS) (MENU) 8, Vil 1328 LOCY, MAIN MENU 1
eI it N e el PARAMETERS
B8R Y it R 4T S ENTER) || ASSTSTANTS
BERIRILI. CHANGED PAR
TR LR B IR A “EXIT | [ENTER
HESHIE
HE:

© FEEMIALE, #F 577 (CANCEL 5 EXIT) &, &l b—Zsei,
o BIMNEUL T, ARArESEE L. K24 16.15 Menu set sel ¥ E AN Load long

LA S HRT
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CUIEIEEEaE &5 &
o A A A N BORIEREE . 15N SAVE DUER BRI B SRE T

—NBH.

BELEAT AT FCART (] % 244
g, % R PARAMETERS, JH%F SN ) (ENTER).
A A M S MRS HATIR. REERIIRNSHAIET S (SEL)

DL R B MU N B K
R SHOHE T S (EDIT) DA% ¥ E .

i A M O RiABEE. % F SAVE UEZERWEE. %~ EXITH

o, R [AIE)ESH,

HARMBHIERHFIN:
o EHE BRSO, BE Const B H T-KHE I i 94 1 (C.TRUE) B

0 (C.FALSE).

8 8 BB IR S0, E Pointer T T A L FAEMSHE  GERD

SETEAURSH BT BREE G

o EHIBLLRE, fRESTEAMSHRS]. E#F
SRR, 1% NEXT LUBEshBIR 511 E.
SR ISR S A i
WERIG, % SAVE L. fEEfThr
BT CANCEL BUBCGHAE fr 5 24 3% 71 £ S 5
Lk

o ENETTIRN, fRESHA . SHER S ALY
Fo WEANUIHE, # T NEXT LEshE T
—TiH
JORR R B SCA S e 2 5
BEMM TS5, 1T SAVE LUEZ(H. 7EAE
frE T CANCEL LUSFT 8 i i vl 2 2 441
Ko

LOCY PAR EDIT

1501 A0l src
P.01.04

0106 Motor torque
CANCEL SAVE

LOCY PAR EDIT
1002 Extl start inl

P.02.0ER.00

0201 DI status
CANCEL NEXT

BT, BoaRSORNIE 5 vl WM, FIaFEEE S

|

E 13, Rl Ex PARAMETERS, % T
ENTER.

LOCT, MAIN MENU il
PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
_EXIT | [ENTER
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O

B2 2540 99 Start-up data J14% F SEL. £
FIRAEIE T RS fE S M (a4, Hotn 99 4l
01 4. ArBAM 01 HIEE—ASHumd i m L
PRGN AN 99 AR JE — NS5

LOCY PAR GROUPS——99
HEISEHEEW!EI@EHEIIIII
01 Actual values

02 I/0 values

03 control_values

04 Appl values
EXIT SEL

IR H RS %0“9901 Language”, JF4% K
EDIT.

LOC L, PARAMETERS

9901 Language

English
9904 Motor type
9905 Motor ctrl mode
9906 Mot nom current

EXIT EDIT

WP M3 5 IFL T SAVE.
R EXIT PR, 3R [ 8] 3528,

LOCY PAR EDIT
9901 Language

Deutsch
[0407 hex]

CANCEL SAVE

NHEAEI)E S R E A SEORE T KR5S P RAT A S H 3 E 1 B

.

1 - DA FiEFE

LT, R ER ASSISTANTS, JF# T
ENTER.

LOCYL MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER

5 7% Application Macro, 744 F OK.

LOCYL CHOICE
Select assistant

Application Macro

Motor Set-up
Start/Stop Control

EXIT oK
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MR TE XS EBE, WHWER ) RE | BE RIS B
fifl. BLREAH:
* Factory (I {F5 2 €8 3h / 45 1k (1 e i il

e D)
* Hand/Auto (HJ T F P41 Rl BLA& O 4 i
Pl S AT

* PID control (JH-FidfE#HlRH, anHE 7.
WAL B AT R 5D

* Torque control (H T HALIEEFEA / B =
i

* Sequential control (FF 7% % BLRHEAIA F i
THE /R T R AT MR 4 ] ) A A R LD o

BHREMEZEAGE R, BB EEFH

R ER—NEIHIET OK.

Pl L HBISCA “Done OK” J&, 4471 OK Z2 & 2 # ik BB T #A4F .

2 - R E
HERT- ST HLEA R IR A M (IR )

TEEHHF, RER ASSISTANTS, 4% F LOCYL MAIN MENU 1

ENTER. PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT | [ENTER

¢ 278 Motor Set-up, % T OK. LOCY CHOICE
3 SRR ) SIEHEAT R E Select assistant

Application Macro
s
Star‘t’Stop Control

EXIT OK

HEEHEHIER. AM (5P RERZ R AN 5 99.04 Motor type
PMSM (K REIRI 5 HAHL) o
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O

HER RN, DTC &M T REHE .
FEULUFAEOLT, iU AR A

o HHLIIBUE IRV T 1/6 FIZESAS 3E FLIAR
o ARgES TR LR g, Bk

o AR R L G Rl I HEREISE .

99.05 Motor ctrl mode

LRGSR IR U =R K6
S LB R 1

(& ABB Motors CE€ -

3 ~ motor

M2AA 200 MLA 4

IEC 200 M/L 55

[—

[ No

[Inscl. F

IP_55

vV Hz

r/min | A

cos PlIA/IN|[tE/s

690 Y 50

30 1475

0.83

400 D 50

30 | 1475 | 56

0.83

660 Y 50

30 |1470 | 34

0.83

380D 50

30 | 1470 | 59

0.83

415D 50

30 [1475 | 54

0.83

440D 60

35 |1770 | 59

0.83

Cat. no

3GAA 202 001 - ADA

6312/C3

& 6210/C3

[ 180 kg

&

IEC 34-1 {%}/

IR LB R 1

©

ABB Motors

CED)

3 ~ motor

M2BJ 280SMB 10 B3

[

S1 SPEC INSUL.

| No 3424522

JK-21640-1

‘ Ins.cl. F

[1pss

\% Hz kW r/min A cos ¢ IA/IN

t Els

400 D 50 55 600 103  0.97

Prod. code 2GBJ285220-ADA405445477

6316/C3 6316/C3 630kg

IEC 34-1

® &

VR FREEEEE NS Rl
R - IORUE SE A . i,
WIS R b 0 R HLEE $5E N
1470 rpm, #4241 99.09 Mot
nom speed [F{E 1% & A 1500 rpm
2 G HURIER A AT A 1
WRERE D (ZMK) ik, 0
VL= &g El.

WRERY CEB) s, WL
B EREAEL.

o HBHLBUE B
FRVFHITER: AEAMARI 1/6 % IHd"' 2 % IHd

(0...2 x Iy, %% 99.05 Motor ctrl mode = #i4) .

99.06 Mot nom current
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o HHLFUE B 99.07 Mot nom voltage

FVFRITEE: ABAHARH 1/6 x Uy ... 2 x Uyo (Un 1R
BEANHUE FLU T B PP S LD o T KRG
W, AT RN RS AE (ELUAUE el
T o RS R R rpm BUHLE, fldn,
1000 rpm 60 V, 1 3000 rpm %i5E $438 (¥ HL Ry
3x60V=180V.

TERL, BT R ANAE T LA i 7 R L R A 2
HAHENLHEE (E.D.CM.) i, @i ED.CM. B
JERRLA 1.7 (= 3 PO kit HAE k.

o HHLAUE R 99.08 Mot nom freq

il PR B LIS G R AL R B B 1R AR,
6 24 P AR 24 3 B

f=nxp/60

Hoep, p= WX, n= BHUFE K.

o HUNLATE ik 99.09 Mot nom speed
o HHLAE Dh 2 99.10 Mot nom power

MEL TS S8, DIRm s hEE . R, RHEBE N 0.

o HINLAIE cosp (R Tk bl 99.11 Mot nom cosfii

o FRBLATUE il o 99.12 Mot nom torque

THIZHUE SRIEWRIR, DGR % .

o BOKFIH 20.01 Maximum speed
X IEE MEHHRZT (UF30 , ZER T
Sl SR FLATUE $2 3 ) 55% .

o i/ NEEE 20.02 Minimum speed
X FIEHE AT (WF30 . SENANF

;T 0 rpm.

o KW 20.05 Maximum current

AR BOK TS HE SH FEALAIUE HLAL -
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[ |° WK 20.07 Maximum torque1
S EFHPFRIZT LT3, ZENED AR
SE SUIF LA E #4611 100%
O |° W/ 20.08 Minimum torque1
[ | SntonfE e EIEREPITHHISTIN? " FHRZ TR RSB AL R DL HL R
il
I R EAELE AN AT HRIE AT, W3 No LS BN B [ - S 30K B B TRk .
R Q- H5/ FUTEE T — .
WEREAEZEHATHRISAT, WEESE Yes ATk AT LA NP IR,
B VI IERE A HRRZ TR, BAEPRRE AT IR o R4
A 50...100% IM&UE HIZAT . TEPATHHRIBAT AT R B AL 2 21847 !
|:| @EEE*ILE}"]$§I_EJ0 EiE1T (*ﬂ?‘/ﬁﬂﬁﬁ_pﬁ) TR, ?f#%’}@fbﬁ%&ﬁﬁtljfﬁ U2. V2 #1
P e W2 T3 SR L T
[ | MR a2 AR R 2 kg (R
DN
%% Yes J:4% T OK.
[ |EFEHHRETTTE. 99.13 Idrun mode

AR T — VO BT AT

BLR T e R PRIEAT

R PTIERPHRIETI, SIS

BT

- RS T 20%, o

o IS TR TR A Y
B

HURAURERR T 20%, B, T ilis hais

L T PUE e Vs

SIF G AL AR, ISHE FE R ARIET

MIA IEHHRIET
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REERTEZNRS (B, RIHHLEGEEPLNY
RO PR, T E AT AR A B A BERIE AT R
7 RE BRI EHRRIZAT .

EE:

o TEIEF AR HFIEAT I RE S, BHASEEE,
FIREAE LA < 20%. {F FH KL LN, ik
PR LRSS AT 11 0T 39 A2 LR 1)

o HHRIZ T EHAEIT I YIS

o W Z% 99.05 Motor ctrl mode = #rtd, WITEi%
PATHHRIBIT

JRENHAL (% T START #%4) WU #HRIELT.

8RR B BRI ID-RUN fRHHRIEAT

% ID-RUN

Pl - HBCA “Done OK” J&, 4471 OK Z2 B 12 # ik BB T #A4F .

3-R3h /I FIERE

EEFRF, R ER ASSISTANTS, JF#% T
ENTER.

LOCYL MAIN MENU 1

PARAMETERS

ASSISTANTS
CHANGED PAR

EXTIT ENTER

2 BoR Start/Stop Control, 7% F OK.
KB TS
VR IREATIE R, BIRE AT R T AL 2

LOCY CHOICE
Select assistant
Application Macro

Motor Set-u
m'm

EXIT OK

PR B IR DI RERSM IR 1 (EXT) fIfE 5
e B, mES%10.01 (B3hThAE) . 10.02 Al
10.03, VAR ENE 5.

245 10.01 (kA

In1: 24 10.02 & XHESEBAESIE (0=
ik, 1=)83D .

34 TS 10.02 Rl 10.03 BRI AME 5 IR
SEJRENEIL | dr s

B 1 BRES R 2 KRS e
(GEit &% 10.02) | GRid 5% 10.03)

0->1 1 EE]
(iR 1->0 [ETIR
L& =1k

In1F In2R: 2% 10.02 & KIS 5 IE 17 3 317850
%, B8 10.03 HE LINE S I A S B AR AT o

10.01 Ext1 start func
10.02 Ext1 start in1
10.03 Ext1 start in2
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In1St In2Dir: 2% 10.02 th5E LIS 54 3 538 45
o0 =121k, 1=E3) . 2% 10.03 TE XKIE
SR EN NN (0= 1ER, 1=RA).

R B 1 FILThREAN SR A b 2 (EXT2) 5 5
TS bk EXT1 #HIH .

10.04 Ext2 start func
10.05 Ext2 start in1
10.06 Ext2 start in2

AR SUR, LAESMIBEEHI M EXT1 A EXT2 Z |H]
Uit (0=EXT1, 1=EXT2).,

12.01 Ext1/Ext2 sel

PR shThEE

Automatic 2 R4 MIKE, BRESIL il E5)
CRLMLBERE I J5 3D o

Fast 3 LTI RE, 7 75 2 sl i R I i
EE

N AE 75 ELE E TR GRS [H] 15 % 3% Const time. JEid
24 11.02 DC-magn time ¥ & iR 7] o

11.01 Start mode

A A

Coast: FHMLBHE. BHLEBES.

Ramp: Bl S T RIERE IR T (B85
TE S YRR AT 1 AL

11.03 Stop mode

WFEIBAT OV 5 1S S
WERKINZAE S, AR A RS, S RIS
BAT, BABEE, 1= BT RTE SRS,

10.11 Run enable

HFE &L OFF3 E S ME S k.
WORMBRZE S (RAiEdl, BHECh 00, B
W& R 2 LR R GEE 25t 22.12 Em stop time )
ESUFH,

10.13 Em stop off3

PRI B HHBISCA “Done OK” Ji, #% 1 OK S8l fF-2: $ik B B TH#:AF
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4 - LR
LS, Rk ASSISTANTS, JiH4 T LOC T MAIN MENU
ENTER- PARAMETERS

ASSTISTANTS
CHANGED PAR
_EXIT | [ENTER

1

7 2~ Reference select, 3%~ OK. LOCY CHOICE

o, ¥ Select assistant
'{%'LXE_—FEU/%Z Motor set_up

WL AREATHEEE, HIRE TR T A RS Start‘Stoi control
. Reference select
EXIT OK

PEBAM R FI EXT1 A EXT2 r4EHiRE R . 12.03 Ext1 ctrl mode
Speed: Hfifri. 12.05 Ext2 ctrl mode
Torque: FEHifEM,

Min. Max. Add. bCHUFHELE e Rl 1) 2%
H, AR N KT IR .
MRPEIERE, N—Pm U R 24 2 (A5 508
(BlE X&) -

HRneERE

HPREAE R R R .
WURE AT R O, R 175 3007 1702 75 RS MR € #4137 17l o
No: {55 §4 18 1455 B H I 52 W0 15 e B I 1A AT 77 o

Yes: FuH ERISATIN, 324705 1A BB A A5 5 36 R gE .
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O | Bt M H e 5 T 5 S — M e
No: JEITZZ%#1 26.02. 26.03 1 26.04 EFHIE S IR N ESTEEEIE 1.,
Bt 54 26.02 E@it54 26.03 BdSH 26.04 | WIEREEEE
& XIS SR EXHESE &G SR
0 0 0 B
1 0 0 158 1
0 1 0 TEERHE 2
1 1 0 TEEREHE 3
0 0 1 e 5 ek 4
! 0 1 TEERHE 5
0 1 1 TEEREHE 6
1 1 1 EERE 7
Yes: BT 241 26.02. 26.03 FI 26.04 (K115 5 IR 4 A BTG E 2 #5513,
[ | BEEE Rl R E 5 26.02 Const speed sel1
26.03 Const speed sel2
26.04 Const speed sel3
[ |FAEE . 26.06 Const speed1...
[ [Pkl s mnE 5. 21.01 Speed ref1 sel
[ | ek e I NIRRT IE | 21.09 SpeedRef min abs
TP Y R AN 7R N
[ | SR TS / Tt (A e i e S 52 SO / 9k | 19.07 Speed scaling
AT [H] 22.02 Acc time1
TSR 3% 19.01 Speed scaling % i / ik | 22-04 Acc time2
EGEAR 22.03 Dec time1
22.05 Dec time2

1901
I/I\
|
|
0l : —
" 20024 | 22034 #1H
52.04 2.06

YRR DU FREAR IR T REAE A d / R 7] o
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HEPEAR IR, AR /PRI R X 1R 2 2
0 = I (6] 1/ PRI 1B) 1 A=, 1 = I [a] 2/
PRI ) 2 AR50

22.01 Acc/Dec sel

HEneERE

PR AR S E SR

24.01 Torq ref1 sel

T IR AN R AL

24.03 Maximum torq ref
24.04 Minimum torq ref

T R g s NE B INEBUE EALEGE R k-
TH) FMEE LR A BIF R Brf
FRIIS ] o

24.06 Torq ramp up
24.07 Torq ramp down

B AMVAIZ B8 (RIS FE(E el B A48 8 15 5 )

SE S PR U N ] 2
%

RIS

L2

100
=~ e
&3 G TS
- t
T
O=1x(1-¢e'M)

| = BN (B
O = JEd

t = i [a]

T = Yk vt a) s %

13.01 Al filt time &
13.06 Al2 filt time

R S IR e AL AN B /MEL

13.02 Al1 max 2(
13.07 Al2 max

13.03 Al1 min 2
13.08 Al2 min
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[ |ESGHAT B AP RRep e SO KB A/ ME R | 13.04 Al1 max scale 26
B AE o X TER/INEB G N A T 75 B RS & | 13.09 Al2 max scale
HHH 13.05 Al1 min scale z¢

Al G 13.10 AI2 min scale
A
13.04/13.09 | — — — — —
13.03/13.08 Al (mAN)
; 13.02/13.07
|
|
|
—————— 13.05/13.10
EHE B HBCA “Done OK” J&, %K OK 5 ak[E 4 530k B Bh F#Ef B sl b 1.




Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting the
type designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB sales,
support and service contacts can be found by navigating to www.abb.com/drives and
selecting Sales, Support and Service network.

Product training

For information on ABB product training, navigate to www.abb.com/drives and select
Training courses.

Providing feedback on ABB Drives manuals

Your comments on our manuals are welcome. Go to www.abb.com/drives and select
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet. Go
to www.abb.com/drives and select Document Library. You can browse the library or
enter selection criteria, for example a document code, in the search field.



http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
http://www.abb.com/drives
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ABB i
ABB Oy ABB Inc. ABB Beijing Drive Systems Co. Ltd.
AC Drives Automation Technologies No. 1, Block D, A-10 Jiuxiangiao Beilu
P.O. Box 184 Drives & Motors Chaoyang District

F1-00381 HELSINKI 16250 West Glendale Drive Beijing, P.R. China, 100015

FINLAND New Berlin, WI 53151 USA Telephone  +86 10 5821 7788
Telephone  +358 10 22 11 Telephone 262 785-3200 Fax +86 10 5821 7618

Fax +358 10 22 22681 800-HELP-365 Internet http://www.abb.com
Internet http://www.abb.com Fax 262 780-5135
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