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Elektrische Sicherheit

Dieses Gerat erflillt die Anforderungen der Richtlinie
CEI/IEC 61010-1:2001-2 ,Safety Requirements for Electrical
Equipment for Measurement, Control and Laboratory Use“

(Sicherheitsanforderungen fir elektrische Gerate, die fir Mess-,

Regel- und Laborzwecke eingesetzt werden). Wenn das Gerat
NICHT entsprechend den Herstellerangaben eingesetzt wird,
kann der Schutz des Gerats beeintrachtigt werden.

Symbole

Das Gerat ist unter Umstanden mit einem oder mehreren der
folgenden Symbole gekennzeichnet:

Warnung - Befolgen Sie die Anweisungen in der Betriebsanleitung.

Vorsicht — Gefdhrliche elektrische Spannung

Schutzerdungsklemme

Erdungsklemme

| F®B> D>

Nur Gleichstrom

Nur Wechselstrom

2

~—~— Mischstrom

D Das Gerat ist schutzisoliert.

Die Informationen in dieser Betriebsanleitung sollen den
Anwender lediglich beim effizienten Betrieb unserer Gerate
unterstltzen. Die Verwendung der Betriebsanleitung zu
anderen Zwecken als den angegebenen ist ausdriicklich
verboten. Der Inhalt darf weder vollstandig noch in Ausziigen
ohne vorherige Genehmigung durch das Technical Publications
Department vervielfdltigt oder reproduziert werden.

Gesundheit und Sicherheit

Um sicherzustellen, dass unsere Produkte keine Gefahr fir
Sicherheit und Gesundheit darstellen, sind folgende Punkte zu
beachten:

- Die entsprechenden Abschnitte dieser Betriebsanleitung
sind vor dem Betrieb sorgfaltig zu lesen.

« Warnhinweise auf Verpackungen und Behdltern missen
beachtet werden.

- Installation, Betrieb, Wartung und Reparatur dirfen
nur von ausreichend qualifiziertem Personal und in
Ubereinstimmung mit den vorliegenden Informationen
ausgefihrt werden.

« Zur Vermeidung von Unfdllen wahrend des Betriebs mit
Hochdruck und/oder unter hohen Temperaturen sind die
Ublichen SicherheitsmaBnahmen zu ergreifen.

« Chemikalien diirfen nicht an Stellen gelagert werden, an
denen sie hohen Temperaturen ausgesetzt sind. Pulver
mussen trocken gelagert werden. Die tblichen
Sicherheitsanweisungen sind zu befolgen.

- Beider Entsorgung von Chemikalien muss darauf geachtet
werden, dass unterschiedliche Chemikalien nicht
miteinander vermischt werden.

Sicherheitsanweisungen bezliglich des Betriebs der in dieser
Bedienungsanleitung beschriebenen Einrichtungen oder
relevante Sicherheitsdatenblatter (sofern zutreffend) sowie
Reparatur- und Ersatzteilinformationen kénnen unter der auf dem
rickseitigen Umschlag angegebenen Adresse bezogen werden.
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Die Serie der Bedienungsanleitungen zum C1900 ist in Abb. 1.1
gezeigt. Jedem Geréat liegt eine Standardanleitung mit Datenblatt
bei. Welche Erganzungs-anleitungen mitgeliefert werden, hangt
vom jeweiligen Geréatetyp ab.

Dieses Handbuch enthélt ein Formular fUr einen Installations-
Kurzreport, das als Protokoll der elektrischen Installation
ausgeflullt werden sollte. Dieses Protokoll vereinfacht die
Anfangsprogrammierung und sollte fur zuktnftige Verwendung
aufbewahrt werden.

—_
INSTALLATION DATENBLATT
Il Produktinformation B \Vollstandige Sperzifikation
Il Auswahl des Einbauortes
H Montage
M Elektrische Anschliisse
B Installations-Kurzreport
Teil-Nr. Teil-Nr.
IM/C1900-INSD SS C1900-D
N J
Y
Schreiber und Regler
BEDIENUNG PROGRAMMIERUNG

B Basiskonfiguration
B Erweiterte Konfiguration

B Einstellungen
B Anzeigen & Regelungen
B Bedienermenii
M Einfache Fehlerfindung

Teil Nr. Teil Nr.
IM/C1900-OGRD IM/C1900-PGRD
N J
'
Nur Schreiber
F BEDIENUNG F PROGRAMMIERUNG

M Einstellungen
Bl Anzeigen & Regelungen
M Bedienermenii
B Einfache Fehlerfindung

Teil Nr.

IM/C1900-OGCD

B Basiskonfiguration
B Erweiterte Konfiguration

H Konfiguration fir
Steuerzwecke

Teil Nr.

IM/C1900-PGCD

J

~

Nur Regler

A - Standardanleitungen

WEITERFUHRENDE
SOFTWARE-OPTIONEN
M FluBsummierung
B Rampenprogramm
M Mathematische Funktionen
Il Timer-Funktionen

Teil Nr.

IM/C1900-ADV

MODBUS (RTU)

B Serielle Adapter
M Serielle Anschliisse
[ ] Programmierseiten
B ASClI-Tabellen

Teil Nr.
IM/C1900-MOD

B - Erganzungsanleitungen

Abb. 1.1 Dokumentation zum C1900




2 VORBEREITUNG

2.1 Zubehér - Abb. 2.1

Stifte
1bis 4
(ie nach Anzahl
der Kanale)
Kreisblatter
(8 Stuck)

Schilissel
(Nur bei Versionen mit TurschloB)

A - Standardzubehor

(Der Einbausatz enthalt
jeweils 2 Stlick der
gezeigten Gegenstande.)

Rohrmontage-Satz
C1900/1713

@p,

@ "”
Oz

B
81

Wandmontage-Satz
C1900/1712
(Der Einbausatz enthalt
jeweils 4 Stlck der
gezeigten Gegenstande.)

Dichtung zwischen
Gehause und Paneel
C1900/0149
(siehe Hinweis unten)

B - Optionalezubehdor

2.2 Prifen der Kodierungsnummer — Abb. 2.2

2.1.1 Nicht ausbaubare Version

Hinweis. Der 1901J ist ein einfacher, nicht ausbaubarer
Einkanal-Schreiber. Diese Version enthalt keinen
Analogausgang, kein Relais, keine
Transmitterspannungsversorgung und keine
Digitaleingadnge, und kann nicht um zusétzliche Module
erweitert werden. Der vollstandige Identifikations-code
ist nachstehend angegeben.

1901J°°A°0°0°1°1°°00000°°STL

COMMANDER 1900

Einkanal-Schreiber
Elektrischer Code — (Standard)
Optionsmodul — keines

Optionen — keine

TurschloB — ohne

Spannungsversorgung — 115 V Wechselspannung

Module in den Modulpositionen 2 bis 6 — keine —
Spezielle Einstellungen — gemaB Firmennorm

Hinweis. Soll die Schaltschrankmontage geman
der Schutzart NEMA 4X durchgefuhrt werden,
muss zwischen Gehduseflansch und Schalttafel
ein  fortlaufender  Strang  Silikondichtmittel
aufgebracht werden. Die optional erhaltliche
Dichtung darf in diesem Fall nicht verwendet
werden.

Abb. 2.1 Zubehér

Zum Entriegeln des
Handgriffs driicken

/ﬂ
@/’/»

Tur durch
Ziehen am
Handgriff
entriegeln ...

Vergleichen Sie die

SS/C1900RC

Die gesicherte
Schraube 16sen

Die Auflage fur Diagrammpapier
E—— nach vorn herausklappen

@ ... und TUr 6ffnen

Abb. 2.2 Priifen der Kodierungsnummer

Kodierungsnummer mit dem
Datenblatt SS/C1900R oder




3 MECHANISCHE INSTALLATION

3.1 Auswahl des Einbauortes — Abb. 3.1 und 3.2

3.2 Montage - Abb. 3.3 bis 3.5

{ ] D Minimum [Sonsor |

A - Unmittelbar neben Sensor

- ‘

I

" ﬂ _______ i b

N/ /

B - Position in Augenhdhe

Hjﬂ X

Wﬁ%

C - Vibrationen vermeiden

Abb. 3.1 Allgemeine Anforderungen

o i ?5an °c /
[T 0'c

A - Innerhalb der Temperaturgrenzen

Relative Luftfeuchtigkeit 0 bis 95 %
i@ ﬂ/ A Ol A
A /
A o /

(L L1
Relative Luftfeuchtigkeit 0 bis 80%

B - Innerhalb der Feuchte-Grenzen

v

[ [ [ 1

Vorsicht. Wéahlen Sie einen Aufstellort, an dem keine
starken elektrischen und magnetischen Felder
auftreten. Lasst sich dies nicht vermeiden, mussen
abgeschirmte Kabel mit geerdeten
Metallisolierungsrohren verwendet werden. Dies gilt
insbesondere fUr Anwendungen, bei denen mobile
Kommunikationseinrichtungen  verwendet  werden
sollen.

C - Verwenden geschirmter Kabel

Abb. 3.2 Umgebungsbedingte Anforderungen

Abmessungen in mm

B 382 —

‘ I

386,8 U

, IECEREEERIEES

! | 33
® A
66
Ll\, ﬁl\ ﬁl,\ ﬁl,\ ﬁlz\ il,\, "
NP ‘&‘/ ‘&‘J’ AN AR 351

|et—— 183,4 —|

22,4
36,6 Typischer Abstand zwischen
den benachbarten Bohrungsmitten
e 320,8 — * 8.3
1
320,8
|
56,8
30,1
— - o
30,1

Abb. 3.3 Gesamtabmessungen




...3 MECHANISCHE INSTALLATION

3.2.1 Wand-/Rohrmontage - Abb. 3.4

Gehause befestigen

/ '/® Halterungen fUr horizontale
N

oder vertikale Rohrmontage
entsprechend positionieren

Halterungen mit Schrauben
und Unterlegscheiben am
Gehause befestigen

Halterungen (4) am ,’ /

oo

A - Wandmontage (optional)

Mit 2 Muttern
und Unterlegscheiben
sichern

B - Rohrmontage (optional)

Abb. 3.4 Wand-/Rohrmontage

Mittelpunkte der
Halterungsbohrungen (4) an
der Wand markieren

Geréat mit geeigneten
Befestigungen an der Wand montieren

Horizontales oder vertikales
Rohr mit 60 mm
AuBendurchmesser

%
[4
Blgelschrauben
in die Halterungen
einsetzen

:




3 MECHANISCHE INSTALLATION

3.2.2 Schaltschrankmontage - Abb. 3.5

Abmessungen in mm

4 Bohrungen mit einem
4 Halterungsbohrungen

Offnung in Schaltschrank
schneiden
(siehe Hinweis 1 unten)

MindestgréBe des Ausschnitts

5,0
©
} 348,0
| ———
max.

371,0
max.

3,8j<— —o |—— 3 8

min. . v ) min.
Ausschnitt muss sich mittig
zwischen den Bohrungen befinden

Maximale GroBe des Ausschnitts

Durchmesser von je 7 mm oder

4 passende Locher bohren

Optionale Dichtung

markieren 6 mm Innengewinde schneiden
——— 355,6 —»/
D [ D
~=— 323,08 Lo
min.
360,4 3231 | 11.25
min. | @85.8)
+ 43,2
\
~=—16,25

gl—(siehe Hinweis 2 unten)

Gerat im Ausschnitt
positionieren

Im Schaltschrank mit 4 Schrauben,

5

N Unterlegscheiben und Muttern befestigen

Hinweise.

1. Das Geréat kann in einen Schaltschrankausschnitt
eingebaut werden, dessen GroBe zwischen den
angegebenen Mindest- und Hochstabmessungen
liegen muss. Der Ausschnitt muss dabei mittig
zwischen den Halterungsbohrungen positioniert
sein. Ist der Ausschnitt gréBer als angegeben, muss
vor Ort eine Adapterplatte angefertigt werden.

2. Soll die Schaltschrankmontage
strahlwassergeschitzt gemali der Schutzart NEMA
4X  durchgefthrt  werden, muss zwischen
Gehauseflansch und Schalttafel ein fortlaufender
Strang Silikondichtmittel aufgebracht werden. Die
optional erhaltliche Dichtung darf in diesem Fall
nicht verwendet werden.

Abb. 3.5 Schaltschrankmontage




4 ELEKTRISCHE INSTALLATION

A Vorsicht.

GemaB der Zertifizierung nach UL- (Underwriter Laboratories) und der CSA- (Canadian Standards Association) missen
Signalleitungen und Stromkabel in geerdeten, biegsamen Metallschutzrohren verlegt werden. Verwenden Sie den
Schutz-Erdungsstehbolzen an Position 1 @) (aber NICHT den Erdungsstehbolzen des Steckmoduls), um das biegsame
Metallrohr zu erden.

Gerate, die nicht mit dem optionalen internen Netzschalter und einer Sicherung ausgestattet sind, missen vor dem
endgultigen Einbau mit einer Trennvorrichtung versehen werden (z. B. einem Trennschalter), die den geltenden
Sicherheitsbestimmungen entspricht. Diese Trennvorrichtung muss in unmittelbarer Nahe des Geréts und in Reichweite
des Bedieners angebracht werden. AuBerdem muss sie als Trennvorrichtung fur das Gerat deutlich gekennzeichnet sein.
Vor dem Zugriff bzw. vor der Herstellung der Verbindungen mussen Stromversorgung, Relais, aktive Regelkreise und
hohe Gleichspannungen getrennt werden.

Verwenden Sie nur Kabel mit ausreichendem Leitungsquerschnitt. Die Klemmen sind flir Kabel bis 14 AWG (2,5 mm?)
geeignet.

e Das Gerat und alle Eingénge und Ausgénge entsprechen der Uberspannungskategorie |l.

e Alle Anschllsse an Sekundérkreise mussen isoliert sein.

e Nach der Installation durfen spannungsfthrende Teile, z. B. Anschlussklemmen, nicht mehr zuganglich sein.

e Anschlussklemmen flr externe Stromkreise durfen nur mit Geraten verwendet werden, bei denen spannungsfihrende
Teile nicht zuganglich sind.

e \Wenn das Gerat nicht entsprechend den Herstellerangaben eingesetzt wird, kann der Schutz des Geréts beeintrachtigt
werden.

e Alle Vorrichtungen, die Uber Anschlussklemmen mit dem Gerdt verbunden werden, missen den O&rtlichen
Sicherheitsstandards (IEC 60950, EN 601010-1) entsprechen.

Hinweise.

Signalleitungen und Stromkabel sind immer getrennt zu verlegen.

Fur Signaleingdnge und Relaisanschlisse solliten geschirmte Kabel verwendet werden. Abschirmung mit dem
Erdungsstehbolzen verbinden — siehe Abb. 4.10.

Beim Herstellen der Verbindungen kénnen die Anschlussbldcke von der Hauptplatine entfernt werden — siehe Abb. 4.1.
Vor dem Entfernen eines Moduls ist seine Position zu notieren.

Soll die Wand- oder Rohrmontage strahlwassergeschitzt gemaB der Schutzart NEMA 4X durchgeflhrt werden, missen
zum Schutz gegen Eindringen von Wasser entsprechende Kabelverschraubungen verwendet werden.

@ Die

Klammer

Die AnschluBblock-
einheit entfernen

Das Modul
abtrennen

Abb. 4.1 Entfernen der AnschluBblockeinheit




4 ELEKTRISCHE INSTALLATION...

4.1 Identifizieren
der Eingangs-/Ausgangsmodule - Abb. 4.2

Die Module werden nach dem Offnen der Tur und des Rahmens \
zuganglich (siehe Abb. 2.2). Abb. 4.2 zeigt 6 Modulpositionen.

|
= [
. (== =
4.2 Kanalanschliisse =5 D 0
Die Verbindungen fiir Kanal 1 werden direkt zum AnschluBblock ==
an der Hauptplatine gefiihrt. @ ===
Die Verbindungen fiir andere Kandle werden zu den (]
standardmaBigen Ein-/Ausgangsmodulen in den Positionen 2, 3 g E [
oder 4 hergestellt (siehe Abb. 4.2). £l
A\ - ~ ]| s
Warnung. Die Kanal-zu-Kanal-Spannung
(zwischen 2 beliebigen Kanélen) darf 500 V
Gleichspannung nicht Uberschreiten.
Modulpositionen 1 2 3 4 5 6
Kanal 1
(Roter Stift)
. Kanal 2 h
Siehe | (Gruner Stift)
Hinweis
unten Kanal 3
(Blauer Stift) Nicht fiir
die nicht
Kanal4 | ausbaubare
(Schwarzer Stift, violetter Version
Ereignisstift oder zusétzliche verfiigbar
Funktionen)
Zusétzliche
Funktionen
Zusétzliche J
Funktionen
Hinweise.

e Zusatzliche Ein-/Ausgangs-module der Typen 1 und
2 fur mathematische Funktionen kénnen in den
freien Modulpositionen installiert werden.

e Der Modultyp ist auf der Bestlckungsseite der
Platine angegeben. Tab. 2.1 enthélt eine Aufstellung
der Modultypen und Modulpositionen.

Abb. 4.2 Modulpositionen und Funktionen




...4 ELEKTRISCHE INSTALLATION

4.21

Auswahlen der Analogeingangstypen — Abb. 4.3 und 4.4

Der Eingangstyp wird mit Hilfe von Einsteckbricken gewahit:

Kanal 1 PL1 und PL8 auf der Hauptplatine (Abb. 4.3)
Kanale 2 bis 4 PL1 und PL3 auf dem Modul (Abb. 4.4)
50O 4 5/0 oO|4
- B3O — |0 O ©
T o
o O OO i}
sl o1 N — =
mV THC mA V Widerstandsthermometer =
und Widerstand [
PL8 PL8 ’ (]
1o o 4 1[04 ©
2|0 |03 2|0 O3
2-Leiter-Transmitter Alle anderen Eingangstypen
Abb. 4.3 Auswahlen des Eingangstyps (Hauptplatine)

PL3
3I[O o2
4llgd o+

2-Leiter-Transmitter

PL3
3|0 O|2
4 [0 O] 1

O

O

4
D

O
5  PLt

mV THC

4 1
iy F
o O [
5 pL1 8

Alle anderen Eingangstypen

mA V Widerstandsthermometer

und Widerstand

Abb. 4.4 Auswahlen des Eingangstyps (Ein-/Ausgangsmodule)

Kompensationskabel
BS1843 ANSI MC 96.1 DIN 43714 BS4937 Part No.30

Thermoelementetyp + - Gehéause + - Gehause + - Gehause + - Gehause
Ni-Cr/Ni-Al (K) Braun Blau Rot Gelb Rot Gelb Rot Grin Grin Grln Weif3 Grin*®
Ni-Cr/Cu-Ni (E) — — — Violett ~ Wei3  Violett*
Nicrisil/Nisil ( N) Orange Blau  Orange | Orange Rot Orange — Rosa  WeiB Rosa
Pt/Pt-Rh (R and S) WeiB Blau Grin Schwarz Rot Grlin Rot WeiB3 WeiB3 Orange  Wei  Orange*
Pt-Rh/Pt-Rh (B) — — — Grau WeiB Grau*
Cu/Cu-Ni (T) WeiB3 Blau Blau Blau Rot Blau Rot Braun Braun Braun  WeiB Braun*
Fe/Kon (J) Gelb Blau  Schwarz Weil3 Rot Schwarz Rot Blau Blau Schwarz  Wei3  Schwarz*

* Blaues Gehause flr eigensichere Schaltungen

DIN 43710
Fe/Kon (DIN 43710) — — —
Blau/Rot  Blau Blau

Tabelle 4.1 Kompensationskabel fiir Thermoelement




4 ELEKTRISCHE INSTALLATION...

4.2.2 Spannung und Strom - Abb. 4.5

Eingangsimpedanzen:

Niederspannung (mV) >10MQ
Spannung >10MQ
Strom (mA) 100Q2

4.2.3 Eingang des 2-Leiter-Transmitters — Abb. 4.5
Die Versorgungsspannung fur den Transmitter liegt an Klemme 6
an.

Hinweis. Die Spannung zwischen den Klemmen 4 und
6 betragt 20 V (nominal). Diese Spannung resultiert aus
einem internen Spannungsabfall an einem Shunt-
Widerstand und dem Messkreis.

4.2.4 Thermoelement - Abb. 4.5

Verwenden Sie das korrekte Kompensationskabel zwischen
dem Thermoelement und den Klemmen (siehe Tab. 4.1 auf der
vorhergehenden Seite).

Statt der automatischen Vergleichsstellenkompensation kann
eine unabhéangige Vergleichsstellenreferenz verwendet werden.

4.2.5 Widerstandsthermometer (RTD) - Abb. 4.5
Wenn lange Leitungen erforderlich sind, sollte ein 3-Leiter-
Widerstandsthermometer verwendet werden.

Wenn 2-Leiter-Widerstandsthermometer verwendet werden,
sollte jeder Eingang kalibriert werden, um den Leitungs-
widerstand zu berticksichtigen.

4.2.6 Logikeingange - Abb. 4.5

An die beiden Logikeingdnge kdnnen spannungsfreie Schalter
angeschlossen oder TTL-kompatible Signale (5 V) angelegt
werden. Die Logikeingdnge kdnnen zum Fernumschalten
verschiedener Geratefunktionen wie Diagrammpapier Halten/
Fahren, Alarmbestatigung, Ricksetzen des Summierers usw.
verwendet werden. Weitere Informationen hierzu enthalt die
Programmieranleitung IM/C1900-PGRD oder IM/C1900-
PGCD.

4.2.7 Analogausgang - Abb. 4.5

4.2.8 Relaisausgang - Abb. 4.5
Technische Daten des Relais:

Typ - einpoliges Wechselrelais

Spannung 250 V Wechselspannung
250 V Gleichspannung

Strom 5 A Wechselstrom

5 A Gleichstrom
Last (nicht induktiv) 1250 VA 50W
Maximale Gleich-
taktspannung zwischen

Kontakten und Masse 2 kVeff

1[I+
5 E -1 }Analogausgang
8| IF—21—
-
: % E : Analogeingang - siehe B bis H
6| F—21T—
7| [[3—&——— Masse
8| [[3—&—— Llogk1 Logikeingange
9| [[3—&+——— logk?2
10| [[5—&—+—— Arbeitskontakt
M| [[3—2&——— Masse Relaisausgang
12| [[5——1——— Ruhekontakt
Hinweis. Dies gilt nicht fur Module des Typs 2.
A - Verbindungsitibersicht
(L (L~
3| (E—2T—- = -
O @ (=
O @ O 2| | g
6 [M—2—+ 1 @ +
== _ /) ==_
B - Spannung C - Strom
(nicht flr 2-Leiter-Transmitter) *
* Empfohlene Diode:

Diode mit Durchlassspannung > 0.8 V @ 20 mA oder 2 x 1N4001 Standarddioden in Reihe.

Abb. 4.5 Kanalanschliisse

@\v/
4| [(E—2— _
O 2
m +
6 [(M—2r
m
D - 2-Leiter-Transmitter
Nicht flr die nicht ausbaubare Version verfugbar.
@\v/ @\v/
3| [mE—2- 3 [m—e—-
1 @ ~ O @
01 @ i 01 @
6 [ME—e= 6 (M—=—+
m m

E - Thermoelement F - Niederspannung (mV)

@\t/ mVerbindung
- w 2
FWQB FWQB

o
E—e 6| [M—=
=2/ | ==z

G - 3-Leiter-Widerstands-
thermometer

H - 2-Leiter-Widerstands-
thermometer und Widerstand




...4 ELEKTRISCHE INSTALLATION

4.2.9 Motorgetriebenes Ventil - Abb. 4.6

Ein motorgetriebenes Ventil mit oder ohne Rickmeldung erfordert 2 Relais mit gemeinsamen und Arbeitskontakten fur die
bidirektionale Positionierung. Fur diese Funktion konnen 2 beliebige Relais verwendet werden. Abb. 4.6 A zeigt
2 mogliche Kombinationen.

Hinweis. Abb. 45 B, 45 C und 4.5 F zeigen die
Verbindungen fur Ventile mit Stellungsrickmeldung durch
Niederspannung (mV), Spannung (V) oder Strom (C).

%Sp;w;ng_s- _é_ L
versorgung |
fr Ventil-
l positionierung 6_ N
a

r Modul mit 4 Relais

I
210 2 |
2 I
-1 3 |
4 I
3 I
K 10 5 |
=
o 11 6 | |
Module des Typs 1 | : ! |
und/oder 2 | 3-Punkt- | 3.punkt- |
| gcrtl_rlttregler-| | (S)(F:)rtlirétrt‘regler-l
ption
| : Modul des Typs 1 | |
der 2
Modul des Typs 1 | oder | |
r oder 2 | | |
I
0%
e [m—= A e |
=3 . =]
55 [[(E— | | 88 ° | B |
i - o | a6 [ |
~oi 6 = 100% | o |
I
Verbindung | _ _ _ _ . Verbindung ~ @ — — — — — !
(siehe Hinweis 2 unten) (siehe Hinweis 2 unten)
A - StandardmaéaBige Konfiguration fiir Rickflihrungs- B - Alternative Konfiguration fir Rickfiihrungs-
Potentiometer Potentiometer
Hinweise.

1. Module der Typen 1 und 2 verflgen Uber einen Relaisausgang, so da3 2 Module bendtigt werden.
2. Die Verbindung muB mit den elektrischen Anschllissen des Ventilantriebs und darf nicht mit den Klemmen der
Regler hergestellt werden.

Abb. 4.6 Anschlisse fiir motorgetriebenes Ventil (mit Riickflihrungs-Potentiometer)
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4 ELEKTRISCHE INSTALLATION...

4.3 Modulanschliisse

4.3.1 StandardmaBige Ein-/Ausgénge oder
Analoganschliisse und Relais

(Modultypen 1, 2 und 7) — Abb. 4.5

Die Verbindungen sind die gleichen wie flr diejenigen der Kanéle
mit der Hauptplatine. Siehe auch Abschnitt 4.2.

4.3.2 Modul mit 4 Relais (Modultyp 3) — Abb. 4.7

4.3.3 Acht Digitaleingange oder -ausgénge
(Modultypen 4 und 5) — Abb. 4.8 und 4.9

Die Funktion der Platine wird mit Hilfe einer Einsteckbricke
festgelegt; Abb. 4.8 zeigt die Digitaleingdnge und -ausgange.
Die maximale Strombelastbarkeit der TTL-Ausgange betragt
5 mA.

(T > 1

1 E & Ruhekontakt

2 — Arbeitskontakt Relais 1
3 E — Masse

4 E = Ruhekontakt

5 — Arbeitskontakt Relais 2
6 E — Masse

/ E = Ruhekontakt

8 — Arbeitskontakt Relais 3
9 E &2 Masse

10 E Z—— Ruhekontakt

ih 2 Arbeitskontakt Relais 4
12 E 21— Masse

Abb. 4.7 Verbindungen fiir Module mit 4 Relais
(Modultyp 3)

)
O [
O O
- N
~ w
O O
[

S

4 1

Digitaleingdnge Digitalausgange

Abb. 4.8 Auswahlen der Funktionen von
Digitalmodulen (Modultypen 4 und 5)

1| [I3—&F+—— Masse Masse
2| [[3———— Eingang 1 Ausgang 1
3| [[3—=2——— Eingang 2 Ausgang 2
4 | [[5—=&—— Eingang 3 Ausgang 3
5| [ [5—2—— Eingang 4 Ausgang 4
6 | [[—=2——— Eingang5 Ausgang 5
7 | [[—=&——— Eingang 6 Ausgang 6
8| [[3—=&—+—— Eingang 7 Ausgang 7
9| [[[5—2—— Eingang 8 Ausgang 8
10| [[—2——— Masse Masse
[ o
12 E %) Eingangs- oder Ausgangs-
verbindungen verbindungen

Abb. 4.9 Verbindungen der 8 Digitaleingange oder -
ausgange (Modultypen 4 und 5)
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...4 ELEKTRISCHE INSTALLATION

4.4 Auswahlen der Spannungsversorgung und
der Wechselspannungs-Anschliisse (Abb. 4.10)

Netzschalter

und

Sicherung (Optional)

— siehe Hinweis 1 unten

:

Phase

Nulleiter

Den Stecker vor
dem Herstellen der
Verbindung abziehen

@7 Masse
S

Warnung! Wenn der optionale
interne Ein/Aus-Schalter und die
Sicherung nicht eingebaut sind,
mussen eine externe

Trennvorrichtung und eine
HH Sicherung verwendet werden -

siehe auch Warnungen auf Seite 6.

|—|:|—o\o— Phase

Nulleiter

Vor dem AnschlieBen die
Warnhinweise auf Seite 6 beachten.

Hinweise.

1. Sicherung:
500 MA (20 X5 mm) Typ T

2. Achten Sie darauf, dass die Erdungsleitung
l&nger als die Phasen- und die Nullleiter-
Leitung ist.

Abb. 4.10 Spannungsversorgungs-Anschliisse

Hinweis: Schreiber, die vor Juni 2005 hergestellt
wurden, besitzen eine Hauptplatine ohne universelle
Stromversorgung. Achten Sie darauf, dass der
Wahlschalter fur die Spannungsversorgung korrekt
eingestellt ist, und die entsprechende Sicherung
eingesetzt ist — siehe Abb. 4.11.

1 oder 4

Ziffer 10
Kodierungsschild *
!

—_—
TOXXXXXXXXXXXXXX

3 oder 6 20der 5
Auswahler nicht im
24-V-Netzteil vorhanden

Sicherung (Optional)
— siehe Hinweis unten

Hinweise. Sicherungen:

115-V-Versorgung 1 A (20 x5 mm) Typ T
230-V-Versorgung 1/2 A (20 x 5 mm) Typ T
24-V-Versorgung 4 A (20 x5 mm) Typ T

Abb. 4.11 Auswahl der Spannungsversorgung
(nur bei Schreibern, die vor Juni 2005 hergestellt
wurden)
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5 INSTALLATIONS-KURZREPORT

Hij-
Typ 5

ED
Typ 4

Verbindungspositionen
(Késtchen abhaken)

+ 1 o3y &)

~—
~—

~ N T OO0 O

10| NO

12| NC

* Gilt nicht fir Modultyp 2

Buebsne Buebuia abuebuis abuebsne
-Bojeuy -Bojeuy -y1601 -siejoy
x x

Verbindungspositionen
(Késtchen abhaken)

Modultyp (Késtchen abhaken) 1 D ZD

U

][]
- | [E=
u

B |- o

Verbindungspositionen

(Késtchen abhaken)

I 00
il [ | |

+ 1 o3y &)

-
~—

10| NO
12| NC
4 |NC
7 |NC
10| NC

~ N T OO |00 O

Buebsne Buebure obuebuie | obuebsne
-Bojeuy -Bojeuy -M1bo] -siejey
* *

Modultyp (Késtchen abhaken) 1 D ZD

* Gilt nicht fir Modultyp 2

3]

[]
[]

il
0 =

Verbindungspositionen
(Késtchen abhaken)

Verbindungspositionen
(Késtchen abhaken)

1V

+ 1 o3y &) + 1 ooy &)

~—
~—

-~
~—

~ N T OO0 O ~ N T OO |0 O

10| NO

12| NC

10| NO

12| NC

Buebsne Buebuia abuebura abuebsne

Buebsne Buebud abuebuid | abuebsne
-Bojeuy -bojeuy -y1601 -siejoy

-Bojeuy -Bojeuy -y1607 -siejoy
* *

Position 1 I Position 2 BN Position 3 I

O~ || O|O|N~|0]|O :
-t o|l~No|lo|2
(g dAL) 1e1zioN/Buebsneyibo] | = |
13po (y dA1) 191z19N/Buebuiayibo]
O|0 e (@) ©)
z = |© =|© = © = | ©
~ || 0| © o | o -«
| Buebsne | z Buebsne | ¢ Buebsne |  Buebsne
-siejey -siejay -siejey -siejey
o o
<
c
(]
=
(7))
(o]
o

Modultyp (Késtchen abhaken) 1 |:| 2|:‘ BD 7D

Modultyp

* Gilt nicht fir Modultyp 2



..5 INSTALLATIONS-KURZREPORT

AN T |O|O|N~|[00]O

Ol w|lol~Nol o2

~—

(g dA1) 191z19N/Buebsneyibo
18po (y dA1) 191z19N/Buebuieyibo]

Verbindungspositionen
(Késtchen abhaken)

[

" o) S

s

2

c
0|0 0|0 |0 A
> =Z|O|l=z=©9|=z|= 0 vamml\oo0§§

Q
t|w|lo|~Nlo|lo|2z|dN mvmcor\oom,?gg
¢ bBuebsne | ¢ Buebsne | { Buebsne (g dAL) 191ziaN/Buebsneyibo -§§
-siejoy -siejay -sie|ay 19po (v dAL) 1e1z1eN/Buebuieyibo] | 2=

Position 5 |
Modultyp (Késtchen abhaken) ZD 3D 4D SD
~|[1/NC 1] C
s g 2 |NO 2| 1
0
Verbindungspositionen o g
(Késtchen abhaken) @ 3 C

THEEH
Typ 4 Typ 5
Position (|
Modultyp (Késtchen abhaken) 2 D 4 D 5 D
1| C
2| 1
Verbindungspositionen
(Késtchen abhaken)

[a\]

o

=

=]

©

=
+ ol5/YN2lo|8] + ol5|Y2 0|8
ot wjo|l~N|o|o|2 Z|YN|s N |t|wol~Nlo|o |2z N

c
Buebsne Buebuie obuebuie | abuebsne |= Buebsne Buebure obuebule | sbuebsne
-Bojeuy -Bojeuy bo siepy | © -Bojeuy -Bojeuy -nboT -siejoy

* * * * *

* Gilt nicht fir Modultyp 2
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Weitere Informationen

Weitere Veroffentlichungen stehen zum kostenlosen

Download zur Verfligung unter:
www.abb.com/recorders

C1900
Kreisblattschreiber

Oder Sie erhalten Sie durch Scannen dieses Codes:

Measurement made easy

Suchen Sie nach den
folgenden Begriffen,
oder klicken Sie auf:

Datenblatt
Serie C1900
Kreisblattschreiber

Kurzlibersicht
C1900
Kreisblattschreiber

Installationsanleitung

C1900

Kreisblattschreiber und
Schreiber/Regler

Programmierhandbuch
C1900
Kreisblattschreiber

Bedienungshandbuch

C1900

Kreisblattschreiber und
Schreiber/Regler

Bedienungshandbuch

C1900

Kreisblattschreiber und
Schreiber/Regler

DS/C1900R-DE

IM/C1900-QR

IM/C1900INSD

IM/C1900PGRD

IM/C1900-MOD

IM/C1900-ADV
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Verwendung dieser Gesundheit und Sicherheit
Bedlenungsanleltung Um sicherzustellen, dass unsere Produkte keine Gefahr fir
Sicherheit und Gesundheit darstellen, sind folgende Punkte zu
beachten:
- Die entsprechenden Abschnitte dieser Betriebsanleitung
sind vor dem Betrieb sorgfaltig zu lesen.

Warnung - weist auf Gefahren hin, die zu Personenschaden bis
A hin zum Tod fihren kdnnen.

Vorsicht — weist auf Gefahren hin, die zu einer Beschadigung
A des Produkts oder der Umgebung oder zu Fehlern im « Warnhinweise auf Verpackungen und Behdltern miissen
Verfahren fiihren kénnen. beachtet werden.
Hinweis — gibt Erlduterungen zu einer Anweisung oder - Installation, Betrieb, Wartung und Reparatur dirfen
zusatzliche Informationen.

nur von ausreichend qualifiziertem Personal und in
Ubereinstimmung mit den vorliegenden Informationen
ausgefihrt werden.

« Zur Vermeidung von Unfédllen wahrend des Betriebs mit
Hochdruck und/oder unter hohen Temperaturen sind die
Ublichen SicherheitsmaBnahmen zu ergreifen.

« Chemikalien diirfen nicht an Stellen gelagert werden, an
denen sie hohen Temperaturen ausgesetzt sind. Pulver
mussen trocken gelagert werden. Die Ublichen
Sicherheitsanweisungen sind zu befolgen.

« Beider Entsorgung von Chemikalien muss darauf geachtet
werden, dass unterschiedliche Chemikalien nicht
miteinander vermischt werden.

Informationen.

Information — weitere Referenz fur ausfiihrlichere
Informationen oder technische Details.

Wir weisen darauf hin, dass der Betrieb beschadigter
Gerdte unter bestimmten Betriebsbedingungen zu einer
Verschlechterung der Systemleistung und damit zu
Personenschdden bis hin zum Tod fiihren kann. Es ist daher
notwendig, alle Hinweise, die mit Warnung und Vorsicht
gekennzeichnet sind, genau zu beachten.

Die Informationen in dieser Betriebsanleitung sollen den
Anwender lediglich beim effizienten Betrieb unserer Gerate
unterstitzen. Die Verwendung der Betriebsanleitung zu
anderen Zwecken als den angegebenen ist ausdrucklich
verboten. Der Inhalt darf weder vollstandig noch in Ausziigen
ohne vorherige Genehmigung durch das Technical Publications
Department vervielfaltigt oder reproduziert werden.

Sicherheitsanweisungen bezlglich des Betriebs der in dieser
Bedienungsanleitung beschriebenen Einrichtungen oder
relevante Sicherheitsdatenblatter (sofern zutreffend) sowie
Reparatur- und Ersatzteilinformationen kdnnen unter der auf dem
rickseitigen Umschlag angegebenen Adresse bezogen werden.
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Abb. 1.1 zeigt die Dokumentation fiir die COMMANDER Serie
1900. Jedem Gerét liegt eine Standardanleitung mit Datenblatt
bei. Die mitgelieferten Erganzungsanleitungen sind abhéngig

vom jeweiligen Geratetyp.

F INSTALLATION

M Produktinformation
W Auswahl des Einbauortes
W Montage
M Elektrische Anschlisse
M Installations-Kurzreport
Teil-Nr.
IM/C1900-INSD

BETRIEB

Einstellungen
Fehlermeldungen
Displays und Regelungen
Bedienermenii
Einfache Fehlerfindung
Teil-Nr.
IM/C1900-OGRD

%/l—. |
F PROGRAMMIERUNG DATENBLATT
B Grund-Konfigurations level W \Volistandige
B Weiterfiihrender Spezifikation
Konfigurationslevel
Teil-Nr. Teil-Nr.
IM/C1900-PGRD SS C1900R-D

A — Standardanleitungen

SOFTWARE-OPTIONEN

M DurchfluRsummierer

Bl Rampenprogramm

Il Mathematische Funktionen
B Timer-Funktionen

Teil-Nr.
IM/C1900-ADV

WEITERFURENDE

Modbus (RTU)

B Serielle Adapter
M Serielle Anschliisse
W Programmierseiten
M ASCII Tabellen

Teil-Nr.
IM/C1900-MOD

B — Ergénzungsanleitungen

Abb. 1.1 Dokumentation zum COMMANDER 1900




2 EINSTELLUNGEN

2.1 Geréat-Inbetriebnahme — Abb. 2.1 und 2.2

Vorsicht. Alle Anschlisse, insbesondere an den
Erdungsstehbolzen, missen korrekt vorgenommen sein.

a) Prufen, ob die Sensoren am Eingang korrekt eingebaut
sind.

b) Prifen, ob der/die Stift(e) korrekt eingebaut sind — siehe
Abb. 2.1.

¢) Spannungsversorgung fur das Gerat, fir alle spannungs-
betriebenen Regelkreise und die Eingangssignale ein-
schalten. Warten, bis die Stifte zur Ruhe gekommen sind.

Hinweis. Beim Einschalten werden die Stifte fiir die
automatische Referenzkontrolle in die Ruhestellung
gebracht. Bei den Stiften unmittelbar neben der
Referenzposition kann es zu Stiftklappern kommen.
Dies ist eine normale Instrumentenfunktion.

d) Die Startsequenz aus Abb. 2.2 wird beim Einschalten der
Spannungsversorgung auf der Frontplatte 1 angezeigt.

Blauer Stift
(Kanal 3)

Roter Stift
(Kanal 1)

Griner Stift
(Kanal 2)

Schwarzer Stift
(Kanal 4)
— siehe Hinweis

=N~ 44 Diagrammzeitlinie

N
8,8 .
A\ Abmessungen in mm

Hinweis. Falls die Echtzeit-Ereignis-stift-Option
freigegeben ist, schreibt der violette Stift gleichzeitig
mit dem roten Stift, jedoch am &uf3eren Rand des
Diagramm-papiers.

Abb. 2.1 Prifen der Stiftmontage

Der Geratetest gibt den Geratetyp an, z. B. 1914J
— siehe Tabelle 2.1 der Installationsanleitung.

Der CPU-Test fiihrt eine Prifung des Prozessors durch

— siehe Fehlercodes.

CONF 1L ConF G
PA55 FAIL

Der Konfigurationstest fuhrt eine Prufung des
nichtflichtigen Speichers mit der Geratekonfiguration
durch und zeigt das Testergebnis an — siehe

Fehlercodes.

oder

Y

oder

Der Kalibriertest fuhrt eine Prifung des nicht-
flichtigen Speichers mit den Kalibrierwerten fur die
einzelnen Analogein- und -ausgénge durch und zeigt
das Testergebnis an — siehe Fehlercodes.

PASS oder

Der RAM-Batterie-Test fuhrt eine Prufung der RAM-
Batterie durch und zeigt das Testergebnis an — siehe

Fehlercodes.

2003 oder

= EaE)

= (@[~ ][*] Bei einem Fehler

werden die
. entsprechenden
Normales Display Fehlercodes angezeigt

I . — siehe Kapitel 2.1.1.

| Gilt nicht fur

Einkanalgerate.

Abb. 2.2 Instrumentenanzeigen beim Starten




2 EINSTELLUNGEN...

2.1.1 Einschalt-Fehlercodes
Tritt bei einem der Einschalttests ein Fehler auf (siehe Abb. 2.2), werden entsprechende Fehlercodes angezeigt. Einzelheiten zu
den Fehlercodes kénnen Abb. 2.3 entnommen werden.

g ‘ ,q - - F Fehler von Konfiguration und batteriegepuffertem RAM.
- d U ibri
- c H Kalibrierfehler
O o = = =
= [®][a]
||
- [allv][*]
Code Fehler MalBnahme
- Kein Fehler Keine
N
1 Hauptplatine
:> 2 Modul in Position 2
3 Modul in Position 3 Aus- und wieder einschalten.
\ Fehler in der Kalibrierung )
von Analogeingang und/oder Ist der Fehler auch dann noch nicht
4 Modul in Position 4 Analogausgang. behoben, lokalen Service-Kundendienst
anrifen.
5 Modul in Position 5
6 Modul in Position 6
Z
Code Fehler MalRnahme
- Kein Fehler Keine
Fehler in den Hauptprogrammdaten im . .
A nichtfliichtigen Speicher der Hauptplatine. Programmdaten priifen und korrigieren.
::> r Fehler in der Timer-Einstellung der batteriegepiifferten | Daten in der Seite zum Einstellen des
RAMS. Timers prufen und korrigieren.
4 Fehler in der Einstellung der mathematischen Daten in der Seite zum Einstellen der
Funktionen im batteriegepufferten RAM. Matheblécke priifen und korrigieren.*
. . . . . Daten in der Seite zum Einstellen der
F Fehler in der Summierer-Einstellung in der RAM-Batterie. | summierer prifen und korrigieren.*

*Siehe Handbuch fir weiterfiihrende Software-Optionen.
Bestatigung von Fehlercodes

| >a)=> rpreacs | PR maa3
ErrDrG (a) 2005

S e s

= A ][*] 2 [alv][*]

Hinweis. Die Bestatigung des Fehlercodes l6scht den Fehlerstatus, beseitigt jedoch nicht den Fehler. Nach der
Fehlerbestatigung miussen die entsprechenden MalRnahmen aus den obenstehenden Tabellen ausgefiihrt werden.

Abb. 2.3 Einschalt-Fehlercodes
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2.2 Einsetzen des Diagrammpapiers — Abb. 2.4

2.3 Einsetzen der Stiftkapsel(n) — Abb. 2.5

@Diagrammpapierhalteklemme
anheben und Diagrammpapier
entnehmen

einsetzen; darauf achten,
dal es sich unter den
Stifthebearmen befindet

4’/GgNeues Diagrammpapier

Diagrammpapier unter
Flhrungen positionieren

L

Diagrammpapier so drehen,
daf die Zeitlinie mit dem roten
Stift Ubereinstimmt

(siehe auch Abb. 2.1)

A’/@Diagrammpapierhalteklemme

absenken und fest nach unten
driicken, so daf3 die beiden
Haltestifte durch das Papier
gedriickt werden

®

Abb. 2.4 Einsetzen des Diagrammpapiers

Arm vorsichtig von der
Halterung abziehen

Vorsicht. Arme wahrend
des Aus- und Einbaus
nicht biegen, da dies zu
Stiftklirren fihren kann.

<

Neue Stiftkapsel einsetzen
Gebrauchte .
Kapsel und sicherstellen, dal der
P PAm in der Stiftkerbe sitzt
5 entnehmen
| .
@/ Kappe abziehen
N N

Hebebalken ?
@ Sicherstellen, dalB sich
\.

der Arm Uber seinem
Hebebalken befindet

9/

®

Stifteinheit in die
entsprechende Halterung
schieben und einrasten

Abb. 2.5 Einsetzen der Stiftkapseln
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Die Displays, LED-Anzeigen und Bedienungs-/Programm-
steuerungen befinden sich auf der Frontplatte des Messgerats
— siehe Abb. 3.1. - -
8568886
3.1 Displays und LED-Anzeigen — Abb. 3.1 Displays e
Die Displays bestehen aus 2 Zeilen mit jeweils 6 Zeichen. p— p——
OO oo oo
: o . - . L0000, 00, 00,00,
Am Anfang jeder Programmierseite (d. h. in der Uberschrift) —
wird mit diesen beiden Displays die ausgewahlte Seite =
beschrieben. = (R ][+ ][]
[}
. . . . . = [l ][ *]
Bei der Anzeige von Parametern innerhalb dieser Seite zeigt P
das obere Display die Parameter an, wahrend das untere /
Display den Wert bzw. die Einstellung fur diesen Parameter . . )
enthalt L_ED-Anzglgen - Bedienungselemente — Funktionen
' siehe Kapitel 4 siehe Abb. 3.2(a) bis ()
Alarm- und Kanal-Stati werden durch separate LED-Anzeigen
auf der Frontplatte auf der Geratefronttafel angezeigt — siehe
Kapitel 4.1, 4.2 und 4.3. (" Informationen. )
AL1 - Kanall
2:::23 - iana: g Alarmstatus fur
— rana Prozessvariablen
AL4 - Kanal4
CH1 - Kanal4
CH2 - Kanal 1 Aktueller angezeigter
CH3 - Kanal 2 Kanal
CH4 - Kanal3
Abb. 3.1 Anordnung der Displays,
Bedienungselemente und LED-Anzeigen

A A L L
B b M -
C £ oder ¢ N 1 oder m
D d o O oder o
E 3 P F
F r Q Z
G 4 R r
H H oder h S 5
| / T t
J J U U
H v U
Y []

Tabelle 3.1 Display-Zeichen
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3.2 Verwendung der Bedienelemente — Abb 3.2(a) bis (f)

Seite 1 —W—F Seite 2 Stift heben/senken bei abwechselnder Funktion
Rahmen 1 Rahmenl
Rahmen 2 Rahmen 2 [ Hinweis. )
Zuriick von E:Emz: j Rahmen 3 » Die Taste [S5] kann im GRUNDKONFIGURATIONS:-
einem LEVEL in der Seite fur die Einstellungen bezuglich
bggﬁmgﬁ” des Diagrammpapiers freigegeben bzw. gesperrt

Abb. 3.2(a) Weiter mit nachster Seite werden.

* Wenn in der Seite fiir die Einstellungen beziiglich
des Diagrammpapiers die Funktion ‘Automatische
Stiftabsenkung’ freigegeben wurde, kehren die

Seite X Stifte nach finf Minuten automatisch in ihre

Rahmen 1 Betriebsposition zurtick.
Weiter .
mit n&chstem Abb. 3.2(e) Heben/Absenken der Stifte
Rahmen

Rahmen 2

Rahmen 3

Rahmen 4 Informationen.  Die  Taste [¥] kann  im

WEITERFUHRENDEN KONFIGURATIONS-LEVEL in
der Seite zum Einstellen der Funktionsschliissel
freigegeben bzw. gesperrt werden.

Abb. 3.2(b) Wechseln zwischen Parametern

E Alle Alarme bestéatigen

[Wert des Parameters | } Einstellen

oder

Zurlick zum Anfang der
Bedienerseite (Sprungfunktion)

Hinweis. Wenn die Tasten [ 4 ] und [ v ] gedriickt

gehalten werden, erhdht sich die Geschwindigkeit, e | ’j
mit der zwischen den angezeigten Werten E3 Lk
gewechselt wird. Fur kleinere Einstellungs- i . _
anderungen die Tasten nur kurz gedriickt halten. Bed.seite Seite X Seite X

Abb. 3.2(c) Einstellung eines Parameterwerts

Parameter 1

Parameter 1

Parameter 1

Parameter 2

Parameter 2

Parameter 2

Hinweis. Mit der Taste [ 3% ] kehrt das Display nur
dann zum Anfang der Bedienerseite zurlick
(Sprungfunktion), wenn sich der Bediener ganz
oben in einer Seite befindet.

Parameter X
Y % }Auswahlen

Z

Hinweis. Wenn die Tasten [« ] und [+ | gedriickt Abb. 3.2(f) Auswahl der programmierbaren Funktionen

gehalten werden, erhéht sich die Geschwindigkeit,
mit der zwischen den angezeigten Werten
gewechselt wird. Fur kleinere Einstellungs-
anderungen die Tasten nur kurz gedriickt halten.

Abb. 3.2(d) Auswahl eines Parameters




=
|

=
LI:D

nuawuauaIpag sep 1agn 1Yda1siadn Ty "qqv

 E—
nnnnn [—
E==RIH=EE]
Seiten Frontplatte 1 Seiten Frontplatte 2
> . ) Bei nicht eingebauter Summierer-
Bei nicht eingebauter Option oder deaktivierten
. Summierer-Option ) I Summierern 3 & 4
Siehe Hinweis oder deaktivierten n Siehe Hinweis —_—
OPFEDF
@8 (e {=] LEUEL @ {8 =}
. Bedienermenii
Bedienseite Alarmbestatigungsseite  Summierer-Seite  Sicherheitscode-Seite LAS If Bedienseite Alarmbestatigungsseite  Summierer-Seite
Kapitel 4.2 Siete 9 Kapitel 4.3 Seite 10 Kapitel 4.4 Seite 11 Kapitel 4.5 Seite 12 Kapitel 4.2 Seite 9 Kapitel 4.3 Seite 10 Kapitel 4.4 Seite 11
ne i;
o ACHALG LOEALS SECOJE £onF it o ACFALG LOEALS
Grund-Konfiguration
N ALA-.S PAGE o — ALA-_S PAGE
PV1 & PV2 Alarmbestatigung Summe Sicherheitscode AgUNCd PV3 & PV4 Alarmbestéatigung Summe
CONFIG
- - _I_S_S___ Weiterfiihrende Konfig. - -
PV1 & Einheiten Alarmidentitat/-typ Summierer 1 EPROM-IdenEikatio A PV3 & Einheiten Alarmidentitat/-typ Summierer 3
_— ~ESEE L ~EGEL
N L — £3___
PV1 & Einheiten Summ. zuriicksetzen PV4 & Einheiten Summ. zurticksetzen
LIE count Y LIE count
Uhrzeit Nur bei Stopls_ta;__ Uhrzeit Nur bei Stop/Start
eingebauter eingebauter
dAEE Timer-Option —— dJALE Timer-Option L
Daum Summierer 2 Datum Summierer 4
rESEE rESEE
Lo v Y
Summ. zuriicksetzen Summ. zuriicksetzen
founte counte
Stopistart Stop/Start
- -
[ Hinweis. Die Alarmbestatigungsseiten werden nur angezeigt, wenn ein Alarm aufstand. ]

a3141349 v

"d3iy13g v
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4.1

4.2

4.3

4.4

4.5

S aTo F= e To By (=] a1 (=T g g T=] [ [N T o Vo =T o PP URPPP 8
DiSPlays fUIr BEOIENMEISEITE .....ueiiiiiiieiiiie ettt et e bt e e s bt e e e et et e e aate e e e hb e e e aatb e e e snbee e e ebeeeebbeeesnbeeesnneeennbeeenns 9
Alarmbestéatigungsseite

B0 N AN =g 0 PV g =TT o = o TP P PP OP PP
4.3.2 Alarmbestatigung

4.3.3 Verwendung der AlarmbeStAtiQUNGSSEILE ..........eiiiiiiiiiiiiie ettt e e s et e e e e s e bbb e e e e e e aabb e e e e e e e asanrneeeas 10
ANZEIGE BI SUMMUETEI-SEITE ..ot itiiiiiiiii ittt e skt et e e ot bt e ek et e e ek bt e e e as b et aabe e e abb e e e ab b e e e eabneesbreeennbeeena 11
Zugriff auf die KONFIQUIAtIONSIEVE ........oiiiiieie et et e e e e 12

Das Messgerat verfiigt im BEDIENERMENU Uber spezielle Bedienerseiten — siehe Kapitel 4.1 bis 4.4. Diese Seiten werden fir die
allgemeine Uberwachung der Prozessmessungen verwendet und durch das Sicherheitssystem nicht geschiitzt; das
Sicherheitssystem verhindert lediglich den unberechtigten Zugriff auf die PROGRAMMIERLEVEL — siehe Kapitel 4.5, Seite 12.

4.1 Eingangsfehlermeldungen — Abb. 4.2

Meldung Ursache MalRnahme
Fehler in der internen Analog-Digital-Wandlerhardware « Sicherstellen, daf’ die Ein-/Ausgangsplatine
vorschriftsgemén in ihrem Steckplatz sitzt.
* Aus- und einschalten
11
AdFA IL Wird die Meldung 'AdFA IL" auch dann noch
7 | angezeigt, lokalen Service-Kundendienst
benachrichtigen
Der Eingang liegt Gber oder unter dem Fehlermeldungslevel. : E!ngangsquelle ?Uf S?nsorbIUCh Uberprufen
oder + Eingangsanschliisse tiberprifen
F- Pt Der Eingang uberschreitet die Grenzwerte fur den : E!ngangsbrucken-F’_osn.lon uberprufen
- ) . « Eingangskonfiguration in der Seite zum
ausgewabhlten Linearisierer. ) " . -
Einstellen der Eingénge Uberpriifen

U

Beispiele

[y Hardwarefehler fiir 7 7 C
t> HD’F H ’[L ProzeRvariable 1 E, L L'-'
= - C _ [ Eingang liegt
[y L-“.-’b r lnqu% auRerhalb des
- = = = = = === =] Bereichs fir
- @ E = @ E ProzeRvariable 4
SENE: BRI = (A~ ][*]
[ Hinweis. Fehlermeldungen werden automatisch geléscht, wenn der Fehler behoben wurde. ]

Abb. 4.2 Anzeige von Eingangsfehlermeldungen in der Bedienerseite
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4.2 Displays fiir Bedienerseite

Frontplatte 1 fir Kanale 1 und 2

o | il o

JA\

Frontplatte 2 fiir Kanale 3 und 4

§

1003
2005
= [(@)~)%
S rallv[*]
1003
dEL  F
5 [m==]
S rallvli#*]
2005
dEL  F
= [@ials)
S [(allvl[*]
£EI_E
i 00
= Tmas]
S (alv[*]

dAEE

g4 JAn

m
chz
—
cha

cha
=)

(m = s
v ][ %]

Prozessvariable 1 (PV1)

Prozessvariable 2 (PV2)*

*Nicht angezeigt bei Einkanal-
Schreibern.

Prozessvariable 1 (PV1)

Temperatureinheiten fiur PV1
entsprechend der Einstellung
im GRUND-KONFIGURATIONS-
LEVEL. Falls ‘nong’
ausgewahlt wird, ist das
Display leer.

Prozessvariable 2 (PV2)

Temperatureinheiten fur PV2
entsprechend der Einstellung
im  GRUNDKONFIGURATIONS-
LEVEL. Falls ‘Aone:

ausgewahlt wird, ist das
Display leer.

Aktuelle Uhrzeit*

Uhrzeit* (im 24-Stunden-Format)

*Nur angezeigt bei eingebauter
Timer-Option.

Aktuelles Datum*

Tag und Monat*

*Nur angezeigt bei eingebauter
Timer-Option.

3003
Y005
5 [(®als
= [(allv]*
3003
dElL  F
5 [(malls]
= [allv]*
4005
dEL F
5 [(mlal=]
S (Al x
£EI_E
i 00
5 [(mlla][=]
S A=
dAEE
24y JARN
= (mla][=]
S e

Prozessvariable 3 (PV3)

Prozessvariable 4 (PV4)

* Nicht angezeigt bei Drei-
kanal-Schreibern.

Prozessvariable 3 (PV3)

Temperatureinheiten fir PV3
entsprechend der Einstellung
im GRUNDKONFIGURATIONS-
LEVEL. Falls ‘none
ausgewahlt wird, ist das
Display leer.

Prozessvariable 4 (PV4)

Temperatureinheiten fir PV4
entsprechend der Ein-stellung
im GRUNDKONFIGURATIONS-
LEVEL. Falls ‘none’
ausgewahlt wird, ist das
Display leer.

Aktuelle Uhrzeit*

Uhrzeit* (im 24-Stunden-Format)

*Nur angezeigt bei
bauter Timer-Option.

einge-

Aktuelles Datum*

Tag und Monat*

*Nur angezeigt bei einge-
bauter Timer-Option.
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4.3 Alarmbestatigungsseite

4.3.1 Alarmanzeigen — Abb. 4.3

Die Definitionen fiir den Alarmstatus (ein, aus oder blinkend)
sind in Abb. 4.3 enthalten.

4.3.2 Alarmbestéatigung

Hinweis. Alarme fir Kanal 1 und 2 kénnen nur mit der
Frontplatte 1 bestatigt werden. Alarme fur die Kanéle 3 und
4 (falls vorhanden) lassen sich nur mit der Frontplatte 2
bestatigen.

Unbestétigte Alarme kdnnen auf die folgenden beiden Arten
mit den Tasten auf der Fronttafel bestatigt werden:

Im BEDIENERMENU — Durch Driicken der [ %] Taste in
einem beliebigen Rahmen (sofern die Taste entsprechend
programmiert wurde — siehe Kapitel 4.1 des Programmier-
handbuchs).

In der Alarmbestatigungsseite — Durch Driicken der
[ a ] Taste — siehe Kapitel 4.3.3.

4.3.3
307
95
= (mlals
S (alvI[*]

Alarm eingeschaltet

Y

307

BBE

chy AL
- — 7—7 =]

chz

-

cha

—_

cHa

—_

Wenn keine LED-Anzeige
aufleuchtet, steht kein Alarm an,
und die Alarmbestéatigungsseite wird
im BEDIENERMENU nicht
angezeigt.

N Eine blinkende LED-Anzeige

weist auf einen unbestéatigten

e
[z
[z
[z
[z

(@ ][a]l=]
(][ v][*]

02020

2

= //Iil [a] Alarm fiir den betreffenden Kanal
E (allv|[*] hin. Wenn z. B. die LED-Anzeige

AL1 blinkt, liegt ein unbestatigter
Alarm auf Kanal 1 an und die
Alarmbestatigungsseite wird im
BEDIENERMENU angezeigt.

Bei einer dauernd leuchtenden-
LED wurden alle aktiven Alarme
fur diesen Kanal bestatigt. Die
Alarmbestatigungsseite wird
solange im BEDIENERMENU
angezeigt, bis alle Alarme fur den
betreffenden Kanal geldscht
wurden.

Abb. 4.3 Alarm-LED-Anzeigen

10

ACEALL

ALAA_ 5

a

AL A2 AL

a
\l
7 |
|
I

S i

5 [@[al[&
SNE SIEAIES
AZHP-L

o
>
>
S
2

] = 55
cHe -

s

=)

c

)

Verwendung der Alarmbestatigungsseite

Kein Alarm vorhanden
Es leuchtet keine LED-
Anzeige auf.

Alarm vorhanden

Die AL2-LED leuchtet auf
und zeigt an, daf3 auf Kanal
2 ein Alarm ausgelost
wurde.

Mit der [§] Taste zum
Anfang der Alarmbesta-
tigungsseite wechseln.

Alarmbestétigungsseite
Mit der Taste zum néachsten
Rahmen wechseln.

Alarmidentitat

Oberes Display: zeigt
Identitat und Typ des Alarms
an.

Unteres Display: zeigt den
Schaltlevel des im oberen
Display identifizierten
Alarms an.

Alarmbestéatigung

Alarm mit der [« ] Taste
bestatigen (siehe Hinweis).
Wenn der Alarm bestatigt
wird, erscheint die Anzeige
‘RCFNGA, und eine
dauernd leuchtende-LED
gibt den bestéatigten Alarm
an.

Falls auf Kanal 2 mehrere Alarme ausgeldst wurden, blinkt die
LED-Anzeige so lange weiter, bis alle Alarme fiir diesen Kanal
bestatigt wurden.

Hinweis. Bei entsprechender Programmierung kann
auch die [% ] Taste oder ein Digitaleingang fir die
Alarmbestéatigung verwendet werden.
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4.4 Anzeige der Summierer-Seite
Diese Seite steht auf den beiden Frontplatten nur dann zur Verfiigung, wenn die Summierer-Option eingebaut ist. Die Seite ist
aulRerdem auf Frontplatte 1 nicht vorhanden, wenn die Summierer 1 und 2 auf OFF stehen; auf Frontplatte 2 ist sie nicht
verfligbar, wenn die Summierer 3 und 4 auf JFF stehen — siehe Seite zum Einstellen des Summierers im Handbuch fir
weiterfuhrende Software-Optionen.

i o o R o

) L

Summierer 2 (falls vorhanden)

Wiederholen fur

Sy

34

SO

cHl
~cHz_~

crig
—_

cHa
|}

518

L1 )

>

wia]s]
(8] v [ *]

71 | N Z
EOEALS EOEALS
PARGE PARLE
= (mlixs = (ml=is

a a

0 o7 C°C

234 8765

— T 0 [ I} ]

5678 Y32 |
B 3[alx 3 e A (EalE

Bei Auswahl von YE 5

_CCICL _CC L
o000 B:l':‘ [?:‘ o0 0
el N0 ke e £ N0
T mials] | s | 5 (@lals
=K Ak alk AR S M alE
I A NN,

COuUneE Counte
cCL D i~ [y [y
S5c01 <o Ll O S5EOP
T Teilals] | oo - [alis)s]
Se0P| | s

BT A[alx 3 S Ak 2

Summierer 4 (falls vorhanden)

Wiederholen fir

/
W: 02 02 02
\

Fronttafel Batch-FluR3 total 1 (3)

Der Batch-FluR total wird aus der Prozessvariablen 1
(3) errechnet. Er kann zurtickgesetzt werden, wenn in
der Seite zum Einstellen des Summierers die Option
Zuriicksetzen freigeben auf ‘£asl -4’ gesetzt wurde.

Die blinkende Kanal-LED gibt den angezeigten
DurchfluRsummierer an.

Ein blinkende LED-Anzeige fur Kanal 1 gibt z. B. an,
daR die Parameter fur DurchfluRsummierer 1
angezeigt werden.

Zahlerriucksetzung

Der Vordere Batch-FluB total kann gegebenenfalls in
der Seite zum Einstellen des Summierers auf den
voreingestellten Wert zuriickgesetzt werden.

Der Zahler wird durch Auswahl von‘t { YE5 ‘ zurlickgesetzt
(‘t " steht fur DurchfluBsummierer 1).

Hinweis. Wenn die Zahlerriicksetzung in der Seite
zum Einstellen des Summierers gesperrt ist, steht das
Zahlerrucksetz-Meni nicht zur Verfigung.

Zéahler Stop/Start
Mit ‘58’ wird der Z&hler gestartet, mit ‘5t 0P’ gestoppt.

Hinweis. Wenn Zahler Stop/Startin der Seite zum
Einstellen des Summierers gesperrt ist, kann der
Rahmen angezeigt, jedoch nicht geandert werden.
Wird  Summierer Start/Stop ein  Digitalsignal
zugewiesen, wird der Zahler durch ein aktives
Digitalsignal auf &80 gesetzt und kann auf der
Fronttafel nicht gestoppt werden.

Fronttafel Batch-Fluf3 total 2 (4)
Obige Schritten fir den DurchfluRsummierer 2 (4)
wiederholen.

Hinweis. Die Anzahl der Summierer ist abhéngig von
der Anzahl der eingebauten Stifte; so verfugt ein Gerét
mit 3 Stiften beispielsweise Uber 3 Summierer.

11
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4.5 Zugriff auf die Konfigurationslevel.
Das Sicherheitssystem verhindert die unberechtigte Anderung der programmierten Parameter, indem es die Eingabe eines
PaRworts fur den Zugriff auf alle Programmierseiten erforderlich macht — siehe Programmierhandbuch.

Sicherheitscode Sicherheitscode-Seite
et ol = DD = Passwort fir die Y=Y Sicherheitscode mit den Tasten (2] und [~
5 C E L’dt Stiftausrichtung ] 1_7 0_70_7 auf das richtige PaRwort einstellen und mit
der Taste (4] zu den Ubrigen Programmierleveln
PR — (BEDIENER, GRUNDKONFIGURATION und
,'BB o > I '_15 WEITERFUHRENDE KONFIGURATION).
B o 5 o o Falsches - o 5 o o Das paBwort wird im GRUNDKONFIGURATIONS-
= (| [a] Palwort - (| [a] LEVEL in der Zugangsseite definiert.
[} =)
S allvl*] S allvl*]
Richtiges
Pal3wort
. . i . . \
Ausrichtung der Stiftposition (Stifte 1 bis 4)
oC P Die Position eines Trendstiftes kann gegentiber einem Referenzstandard
[l | f [ ausgerichtet werden (ohne Anderung des angezeigten Werts). Jeder Stift kann
schrittweise nach oben (zum Rand des Diagramms) oder nach unten (zur Mitte
— des Diagramms) ausgerichtet werden.
_ _ Ist diese Funktion freigegeben, muss vor Durchfiihrung der Ausrichtungen ein
@ A Az A Ax Passwort eingegeben werden.
%‘ @ El Hinweis: Falls die Stiftausrichtung gesperrt oder das Passwort nicht korrekt ist, L'l | R I o
= @ E E werden die vier Mens zur Stiftausrichtung nicht angezeigt. N =
—_
H Fir jeden Trendstift zeigt der untere Teil des Mends die Ausrichtung der Stiftposition C C
o LEUEL

Stiftposition nach unten um > 25 Schritte ausgerichtet an A Az o Ao

Stiftposition nach unten um 1 bis 25 Schritte ausgerichtet

Stiftposition nicht ausgerichtet

Stiftposition nach oben um 1 bis 25 Schritte ausgerichtet $

o
D]

Stiftposition nach oben um > 25 Schritte ausgerichtet

% (& ][a] [ A ] richtet die Stiftposition nach oben aus (zum &uReren Rand des Diagramms) oo p
- @ E E E richtet die Stiftposition nach unten aus (zur Mitte des Diagramms) ormna {L
Das Mendi fir die Stiftausrichtung wird nur dann fur einen Stift angezeigt, wenn — —
dieser ein Trendstift ist. ) 17 ) , g IG
L L ]
S = [alalls
e —1— EPROM- &
cul i EPROM = A~ 1*]
[ C, C, .1 EPROM- $
- - — Nummer
_
- (Al AdUNCd
EI?ROM—Identlflkatlon . roac -
Mit der (8] Taste kann zum Rahmen fir die Lo 1o
EPROM-Identifikation gewechselt werden. ) A A Ay A
Das obere Display zeigt die EPROM-Version, &5 @ E
z.B. 2001 an, das untere Display enthalt die = @ E E
EPROM-Nummer. =
A
Option
7 Zeigt den Optionstyp der Software-Taste
0 ,"' q& /B n an. Weitere Einzelheiten zu den Optionen
finden Sie im
Datenblatt SS/C1900R-D
L f
t9PE O
SN

12



5 EINFACHE FEHLERFINDUNG

Symptom

Mégliche Ursache

MaRnahme

Fahrt nicht hoch.

a) Interne Sicherung (falls vorhanden)
ist durchgebrannt

b) Interner Ein/Aus-Schalter (falls
vorhanden) steht auf OFF

c) Fehlerhafter Spannungsversorgungs-
Anschluf

a) Verdrahtung Uberprifen, Fehler beheben
und Sicherung austauschen

b) Netzschalter einschalten

c) Anschliisse Uberpriifen

Diagrammpapier wird nicht
weitertransportiert.

a) Es wurde eine sehr langsame
Papiergeschwindigkeit gewahit

b) Die Diagrammpapier-Stop-Funktion
ist eingeschaltet

a) In der Seite fur die Einstellungen beziiglich
des Diagrammpapiers die erforderliche
Papiergeschwindigkeit auswahlen

b) Die fur das Stoppen des Diagrammpapiers
zustandige Quelle ausschalten — siehe Seite
fir die Einstellungen beziiglich des
Diagrammpapiers.

Stifte befinden sich in Schreibposition,
werden jedoch nicht auf das Papier
abgesenkt.

Die Diagrammpapier-Stop-Funktion ist
eingeschaltet.

Die fur das Stoppen des Diagrammpapiers
zusténdige Quelle ausschalten — siehe Seite fir
die Einstellungen beziiglich des Diagrammpapiers.

Roter Stift bewegt sich nicht weiter als
94 % des Diagrammpapiers.

Bei eingebautem Echtzeitereignisstift kann sich
der rote Stift nur bis 94 % des Diagrammpapiers
bewegen, um Stiftklirren zu vermeiden.

Papierbereich verwenden, bei dem der Stift 94%
des Papierbereichs nicht uberschreiten muR3.

Schalter fur Stiftheber auf Fronttafel
funktioniert nicht.

Der Schalter fur den Stiftheber ist gesperrt.

In der Seite fir die Einstellungen beziiglich des
Diagrammpapiers den Schalter fiir den Stiftheber
freigeben.

Stifte bleiben nicht angehoben, wenn
der Stifthebertaster gedriickt wird.

Die automatische Stiftabsenkung ist freigegeben.

In der Seite fir die Einstellungen beziiglich des
Diagrammpapiers die automatische Stiftabsen-
kung sperren, falls sie nicht erforderlich ist.

Analogeingange reagieren langsam.

Ein lange Filterzeitkonstante wurde eingestellt.

In der Seite zum Einstellen der Eingédnge den
Wert des Digitalfilters auf die erforderliche
Ansprechzeit einstellen.

Uhrzeit oder Datum nicht korrekt.

Das Gerat ist nicht auf die korrekte lokale Uhrzeit
eingestellt.

In der Seite zum Einstellen der Uhr die richtige
Uhrzeit und das richtige Datum einstellen — siehe
Handbuch fir weiterfihrende Software-Optionen.

Summierer kann nicht auf STOP oder
GO gesetzt werden.

Die STOP/START-Funktion fiir den Bediener im
BEDIENERMENU ist nicht freigegeben.

In der Seite zum Einstellen des Summierers die
STOP/START-Funktion fiir den Zahler freigeben.

Summierer kann nicht auf STOP
gesetzt werden.

Das Digitalsignal fir die STOP/GO-Funktion
des Summierers ist freigegeben.

Digitalsignal fir STOP/START-Funktion des
Summierers sperren.

Externe Relais mit Anschlul® an
interne
Relais bleiben immer unter Spannung.

Die Relaiskontakte verfiigen tber Erdschluf3-
kondensatoren, und der Kondensatorleck-strom
kann ausreichen, um ein externes Relais
standig unter Spannung zu halten.

ErdschluRkomponenten ausbauen — 1C4 und
IC5 auf Hauptplatine

IC6 und IC7 bei standardmaRigem E/A- und
Analogrelais

IC3 und IC4 bei 4-Relais-Modul

13



6 ERSATZTEILE

Artikel Teil Nr.
Stiftkapseln (3 Stlick)

SCRWAIZ ...ttt ettt ettt C1900/0119
2= TF PSR OPRTR C1900/0120
2L ] O PSP U PP UPROTR C1900/0121
(1] SO P RSP PPRRT C1900/0122
LYo =] 1 o TSSO U PP PPPOTPN C1900/0123
Stiftzubehor

Diagrammpapier Typ ER/C (Kodierungsnummer J oder R) — Standardstift..............ccccoeeuee C1900/0076
Diagrammpapier Typ ER/C (Kodierungsnummer J oder R) — Ereignisstift ............c.cccceeenes C1900/0078
Diagrammpapier PX105 und PXR105 (Kodierungsnummer K oder S) — Standardstift ........ C1900/0075
Diagrammpapier PX105 und PXR105 (Kodierungshummer K oder S) — Ereignisstift........... C1900/0077
Sicherungen

24V oottt ettt ettt ettt ettt s et eaneeeas B11071 (4 A)
PR UPPTOURTOPUUPPRTPIN B11070 (1 A)
280V ettt h bbb Rt R e e A bt e R et b e e R bt e b e e ea bt e b et e beenabe e be e e nnbeas B11069 (500 mA)

*Nur bei Echtzeit-Ereignisstift-Option.
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C1900

Kreisblattschreiber

C1900
Kreisblattschreiber

COMMANDER 199,

Weitere Informationen

Weitere Veroffentlichungen stehen zum kostenlosen

Download zur Verfligung unter:
www.abb.com/recorders

Oder Sie erhalten Sie durch Scannen dieses Codes:

Measurement made easy

Suchen Sie nach den
folgenden Begriffen,
oder klicken Sie auf:

Datenblatt
C1900 DS/C1900R-DE

Kreisblattschreiber

Kurzlibersicht

C1900 IM/C1900-QR

Kreisblattschreiber

Installationsanleitung

C1900 IM/C1900INSD
Kreisblattschreiber und Schreiber/Regler

Bedienungshandbuch
C1900 IM/C19000GRD

Kreisblattschreiber

Bedienungshandbuch

C1900

Kreisblattschreiber und
Schreiber/Regler

IM/C1900-MOD

Bedienungshandbuch

C1900

Kreisblattschreiber und
Schreiber/Regler

IM/C1900-ADV



https://new.abb.com/products/measurement-products/recorders-controllers
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=DS/C1900R-DE&LanguageCode=de&DocumentPartId=&Action=Launch
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=IM/C1900-QR&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=IM/C1900INSD&LanguageCode=de&DocumentPartId=&Action=Launch
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=IM/C1900OGRD&LanguageCode=de&DocumentPartId=&Action=Launch
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=IM/C1900-MOD&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=IM/C1900-ADV&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch

Verwendung dieser Gesundheit und Sicherheit
Bedienungsanleitung

Um sicherzustellen, dass unsere Produkte keine Gefahr fir
Sicherheit und Gesundheit darstellen, sind folgende Punkte zu

Warnung - weist auf Gefahren hin, die zu Personenschéden bis beachten:
hin zum Tod flhren kdnnen. . Die entsprechenden Abschnitte dieser Betriebsanleitung
Vorsicht — weist auf Gefahren hin, die zu einer Beschadigung sind Vo_r de':n Betrieb Sorgfalt]g zu lesen. . .
A des Produkts oder der Umgebung oder zu Fehlern im « Warnhinweise auf Verpackungen und Behdltern miissen
Verfahren fiihren kénnen. beachtet werden.
Hinweis - gibt Erlauterungen zu einer Anweisung oder - Installation, Betrieb, Wartung und Reparatur dirfen
zusatzliche Informationen.

nur von ausreichend qualifiziertem Personal und in
Ubereinstimmung mit den vorliegenden Informationen
@ Informat.ion - weitere Ref‘erenz far aysﬂjhrlichere ausgefiihrt werden.

Informationen oder technische Details. « Zur Vermeidung von Unfdllen wahrend des Betriebs mit
Hochdruck und/oder unter hohen Temperaturen sind die

Informationen.

Wir weisen darauf hin, dass der Betrieb beschadigter Ublichen SicherheitsmaBnahmen zu ergreifen.

Gerdte unter bestimmten Betriebsbedingungen zu einer « Chemikalien diirfen nicht an Stellen gelagert werden, an

Verschlechterung der Systemleistung und damit zu denen sie hohen Temperaturen ausgesetzt sind. Pulver

Personenschaden bis hin zum Tod fliihren kann. Es ist daher missen trocken gelagert werden. Die Ublichen

notwendig, alle Hinweise, die mit Warnung und Vorsicht Sicherheitsanweisungen sind zu befolgen.

gekennzeichnet sind, genau zu beachten. - Beider Entsorgung von Chemikalien muss darauf geachtet
werden, dass unterschiedliche Chemikalien nicht

Die Informationen in dieser Betriebsanleitung sollen den miteinander vermischt werden.

Anwender lediglich beim effizienten Betrieb unserer Gerate

unterstitzen. Die Verwendung der Betriebsanleitung zu Sicherheitsanweisungen bezlglich des Betriebs der in dieser

anderen Zwecken als den angegebenen ist ausdrucklich Bedienungsanleitung beschriebenen Einrichtungen oder

verboten. Der Inhalt darf weder vollstdndig noch in Ausziigen relevante Sicherheitsdatenblatter (sofern zutreffend) sowie

ohne vorherige Genehmigung durch das Technical Publications Reparatur- und Ersatzteilinformationen kénnen unter der auf dem

Department vervielfaltigt oder reproduziert werden. rickseitigen Umschlag angegebenen Adresse bezogen werden.
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Abb. 1.1 Dokumentation zum C1900




2 ALLGEMEINE PROGRAMMIERUNG

Anhand der Programmierschritte kénnen die Bedien-
parameter und die Diagrammeinstellung gedndert werden.

Die Programmierung aller Kanéle erfolgt Gber die Frontplatte 1
— siehe Abb. 2.1.

Bei der Anderung des Eingangstyps muB mdglicherweise
auch die Eingangsbricken-Wahl entsprechend geéndert
werden — siehe Kapitel 5, ANSCHLUSSE & BRUCKEN.

2.1 Vorbereitung fiir die Anderung der Parameter
Stellen Sie sicher, daB die externen Alarm-/Regelkreise
isoliert sind, um eine ungewollte Aktivierung wéhrend des
Programmierens zu vermeiden.

Modifizierungen der Bedienparameter werden mit den [ a ]

oder [v] Tasten vorgenommen — siehe Kapitel 3 des
Bedienungshandbuchs.

[ Hinweis. Das Gerat reagiert sofort auf
Parameteranderungen, wobei diese beim Verlassen des
aktuellen MenUs automatisch gespeichert werden.

\. J

Frontplatte 1

Abb. 2.1 Anordnung der Frontplatte 1

2.2 Sicherheitssystem

Ein Sicherheitssystem verhindert unbefugte Anderungen an
den programmierten Parametern, indem es den Zugriff auf die
Programmierebenen, auBer der BEDIENEREBENE,
verhindert; alle Anwender haben Zugriff auf diese Ebene.

Mit einer Sicherheitspasswort erhélt man Zugriff auf die
Programmierseiten. Das Passwort kann ein beliebiger Wert
zwischen 0 und 9999 sein. Ab Werk ist das Geréat auf das
Passwort ‘0’ eingestellt — siehe Abschnitt 4.5 des
Bedienungshandbuchs.



3 GRUND-KONFIGURATIONS-LEVEL
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

3.1

Einstellen der Eingédnge (Prozessvariable)

p
Informationen.

Interne kalte Vergleichsstellenkompensation.

» Universaleingédnge — mV, mA, V, THC (Thermoelement), RTD (Widerstandsthermometer) und Widerstand.

Linearisierung — von Temperatursensoren, fir nichtlinearisierende Transmitter oder einen beliebigen elektrischen

Eingang.

Programmierbare Fehlerlevel und -aktionen.

Digitalfilter — Reduziert die Rauscheffekte auf Eingange.

Beispiel A — Einstellungen:
Eingangsstrom von 4 bis 20 mA
Anzeigebereich 0 bis 200 psi
Fehlermeldungslevel 10 % uber 200 psi (Einheiten-/Display-Bereich) und 10 % unter 0 psi (Einheiten-/Display-Bereich)
Falls ein Fehler erkannt wird und/oder der Fehlermeldungslevel Uberschritten wird, wird die Prozessvariable

herabgefahren
Eingangstyp Linearisier Temp. Elektrischer Einheitenbereich Regelaktion bei Programmier-
e einheiten Betriebsbereich (Displaybereich) Sensorbruch ‘:Irer
ilter

52 220 -:/-’ ‘-\:-F-éhlermeldungs- Wert 0
3/2 20.0 (Eingangsbereich hoch) T level 10 %
! '
RTD

ATO THC N

e THC B r

Strom 1 THCE °C Wert tief

Spannung Keiner |—»

. THC L

Millivolt

Geringer THCJ

Widerstand THCT

Hoher

Widerstand THCS Wert hoch
THCR Ll AN

| THCK 4.0 (Eingangsbereich niedrig) o L, Fehlermeldungs-

Keiner 50 - level10%

Beispiel B — Einstellungen:

Thermoelement Typ K

Temperaturanzeige in °F

Anzeigebereich 0 bis 2000 °F
Fehlermeldungslevel 10 % Uber 2000 °F (Einheiten-/Display-Bereich) und 10 % unter 0 °F (Einheiten-/Display-Bereich)
Falls ein Fehler erkannt wird und/oder der Fehlermeldungslevel Uiberschritten wird, wird die Prozessvariable

heraufgefahren
Eingangstyp Linearisier- Temp. Einheitenbereich Regelaktion bei Programmier-
typ einheiten (Displaybereich) Sensorbruch barer Filter
5/2 2200i:’\:::ﬁéﬁlermeldungs- Wert 0
8/2 L level10%
v 2 [2o00
RTD RTD
THC = THC N °F > | i~
Strom THC B °C o Wert tief
THCE ; Herabfahren
S;.)almnung Keiner ochfahren
Millivolt THC L
Geringer THC J
Widerstand THCT
Hoher THC S Wert hoch
Widerstand
| THCR oo L4l AAA
THC K +i_ Fehlermeldungs-
Keiner -200 o level 10 %




3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL...

...3.1 Einstellen der Eingédnge (Prozessvariable)

SEE UP Uberschrift — Einstellen der Eingénge (Prozessvariable)
nPUE

Um zur Seite zum Einstellen der Stiftbereiche zu wechseln, [ 8 | Taste driicken.

Y

Kanalauswahl

]
> SE:‘DZEZ Zu programmierenden Kanal auswéahlen:
pU:__:; PU-1 - Kanal1
_ PU-2 — Kanal 2
zg_éz PU-3 - Kanal3
! PU-Y - Kanal4
Hinweis. In den Ubrigen Menls kann durch Driicken der [ ] Taste der ausgewahlte Kanal
angezeigt werden.
H'u'&"S'F' Eixngangstyp (Prozessvariable)
rid
LCpL Vorsicht. Darauf achten, daf3 die korrekten Eingangsbriicken-Positionen ausgewé&hlt wurden und
UoLE der Eingang einwandfrei verdrahtet ist — siehe Kapitel 5, ANSCHLUSSE & BRUCKEN.
]
= L-’: OH. Erforderlichen Eingangstyp auswéhlen:
Hi OH. rEd —  Widerstandsthermometer
AP £PL -  Thermoelement
_ULE 1oL - Spannung
nonEe L0 OH. — Niedriger Widerstand (< 750 Q)
H1 OH. — Hoher Widerstand (> 750 Q)
— NONES _A_P - Strom
_utt - Millivolt (£ 150 mV)
non — Kein Eingang
Y
Linearisiertyp
rl ]
LAESP Erforderlichen Linearisiertyp auswéhlen:
5/¢2 5/¢2 S Anwendungen mit
3/2 3/2 - x» offenem Kanaldurchflui
S50rE 50rt - Quadratwurzel
k4 rtd —  Widerstandsthermometer
Lr-5 £L-b - Thermoelement Typ B
cc-n £EL-N —  Thermoelement Typ N
EL-E -  Thermoelement Typ E
EL-E £EL-1 - Thermoelement Typ J
£EL-J {-t - ThermoelementTyp T
Lr-L {-5 — Thermoelement Typ S
Lr-5 £EL-- -  Thermoelement Typ R
Lr—r EL-F - Thermoelement Typ K
ZE-:"' A0NE - Kein Linearisierer
none

|—> Fortsetzung auf der nachsten Seite.



...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

..3.1 Einstellen der Eingénge (Prozessvariable)

N - [}
il H Eingangsbereich hoch
200 Erforderliche maximale elektrische Eingangsgré3e einstellen (in elektrischen Einheiten).
Eingangstyp Hinweis. Der eingestellt Wert muf3 innerhalb der Grenzwerte aus untenstehender Tabelle liegen.
. I . . Min. Bereich
? Eingangstyp Bereich tief Min. Bereich hoch Max. (tief zu hoch)
IZIEI Millivolt 0 150 5,0
Volt 0 5 0,1
Milliampere 0 50 1,0
Widerstand (tief) 0 750 20
Widerstand (hoch) 0 9999 400
Eingangsbereich niedrig
Erforderliche minimale elektrische Eingangsgré3e einstellen (in elektrischen Einheiten).
Y Hinweis. Der eingestellte Wert muf3 innerhalb der Grenzwerte aus obiger Tabelle liegen.
rfL-L0 Temperatureinheiten
4o Erforderliche Temperatureinheiten auswéhlen.
Y
uniles Einheitenbereich hoch
dEL-F Erforderlichen maximalen Einheitenbereich (Display-Bereich) einstellen.
JEL-C
R*UHE Hinweis. Der Wert muf3 innerhalb der Grenzwerte aus den untenstehenden Tabellen liegen.
ENG-H | Linearisierer- Grad Fahrenheit Grad Celsius
000 typ Min. Max. Min. Spanne Min. Max. Min. Spanne
Typ B 0 3272 1278 -18 1800 710
Typ E - 148 1652 81 -100 900 45
Typ J - 148 1652 90 - 100 900 50
Typ K - 148 2372 117 -100 1300 65
Typ N -328 2372 162 - 200 1300 90
TypenR & S 0 3092 576 -18 1700 320
TypT - 418 572 108 - 250 300 60
RTD - 328 1112 45 - 200 600 25

Fir Thermoelemente des Typs B, R und S kann bei Temperaturen unter 725 °F/400 °C keine
Garantie fur die Messgenauigkeit ibernommen werden

Minimale Spanne unter Null fur Typ T: 126 °F/70 °C

Minimale Spanne unter Null fir Typ N: 189 °F/105 °C

THC-Standard DIN 4730 IEC 584

RTD-Standard DIN 43760 |IEC 751

. . . Einheitenbereich hoch und tief
Linearisierertyp
Min. Max.
5/2
3/2
Quadratwurzel —9999 +9999
Keiner

L Fortsetzung auf der nachsten Seite.



3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL...

...3.1 Einstellen der Eingdnge (Prozessvariable)

| JELCPE Dezimalpunkt
o 000 Dezimalpunktposition fir die oberen und die unteren Grenzwerte des Einheitenbereichs
einstellen.
Y
ENL-L O Einheitenbereich niedrig
o Erforderlichen minimalen Einheitenbereich (Display-Bereich) einstellen.
Hinweis. Der eingestellte Wert muf3 innerhalb der Grenzwerte fir Einheitenbereich hoch aus
Y den gegenUlberliegenden Tabellen liegen.
b5Pd Regelaktion bei Sensorbruch i
Ur Bei einem Fehler des Eingangs und/oder bei Uberschreiten des Fehlermeldungslevels in Prozent
none (siehe nachstes Menl) wird die Prozessvariable zur ausgewéhlten Aktion hin geéndert.
=1
Erforderliche Sensorbruchaktion auswéahlen:
noneE - Keine Aktion
ur — Hochfahren
Y dh — Herabfahren
FoLP Fehlermeldungslevel in Prozent
- == Mit einem Fehlermeldungsprozentsatz kann festgestellt werden, ob eine Abweichung Uber oder
unter die Display-Grenzwerte vorliegt.
Bei einer Einstellung von 10,0 % und einem Eingang, der um mehr als 10 % Uber dem
Einheitenbereich hoch oder um mehr als 10 % unter dem Einheitenbereich niedrig liegt, wird ein
Fehler erkannt.
Bei einigen Bereichen kann es zu einer Séattigung des Eingangskreises kommen, bevor der
Fehlermeldungslevel erreicht wird. In diesem Fall wird ein Fehler unterhalb des eingestellten
Levels erkannt.
Erforderlichen Fehlermeldungslevel in Schritten von 0,1 % auf einen Wert zwischen 0,0 und
100,0 % der Einheitenspanne (Bereich zwischen hoch und niedrig) einstellen.
SELECE
I\ Hinweis. Falls ein Eingang den minimalen oder maximalen Wert fur den ausgewéhlten
Y Linearisierer Uberschreitet, wird unabhéngig vom Fehlermeldungslevel ein Fehler ausgeldst.
- I L
Prifle Programmierbarer Filter i}
Filtert den Eingang fur die Prozessvariable, d. h. bei abgestuften Eingang wird der Ubergang
zwischen den einzelnen Schritten geglattet; der Filter kann bis zu einem gewissen Grad auch fir
das Glatten verrauschter Eingdnge verwendet werden. Die Filterzeitkonstante ist die Zeit, die ein
Eingangsschritt bendtigt, um die angezeigte Prozessvariable von 10 auf 90 % des Schritts zu
andern.
Erforderlichen Wert in Schritten von 1 Sekunde auf einen Wert zwischen 0 und 60 einstellen.

Zurlick zum Meni Kanalauswahl.
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3.2 Einstellen der Stiftbereiche/Ereignisquelle

Informationen.
- Trend-Stift — Verfligen Uber einen unabhangigen Diagrammbereich, in dem ein ausgewahlter Teil des Einheitenbereichs
(Display-Bereichs) fur die extra Auflésung des Diagramms verwendet werden kann.

- Drei-Positions-Ereignisstift-Funktion — Kann durch Digitaleingdnge, Alarme, die Ergebnisse logischer Gleichungen
und Echtzeitereignisse angetrieben werden (wenn die Timer-Option eingebaut wurde).

Stiftbereich auswahlen (in physikalischen Einheiten)

Signal "innen" auswahlen Signal "auBen" auswahlen | | Ereignisstift-Diagrammposition

VAN

700 (Stiftbereich hoch)

_ 1400 (Stiftbereich niedrig)

0 (Einh.bereich niedrig)

1000 (Einh.bereich hoch)

!

K»/'\/

*Stift 4 bei 80 %
Stift 3 bei 60 %
Stift 2 bei 40 %
- Stift1

O (@] bei 20 %
(@] *Quelle Ein > Quelle Ein
(@)
Quelle Aus Quelle Aus

*Bei Freigabe beider Quellen
hat Signal "innen" Prioritat

Schreibfunktion

SEt _UP

PEN-NG

A

Y

*Mit integrierter
Echtzeitereignisstift-Option
liegt Stift 4 bei iber 100 %

Ereignisfunktion

Uberschrift — Einstellen der Stiftbereiche

Um zur Seite fiir die Einstellungen beziiglich des Diagrammpapiers zu wechseln, [ B | Taste
drucken.

SELELE

PEN

PEN

PEN

PEN

[ L U] LX) g

none

AUFZEICHNEN

TREND Y

—®—NONE-

Stiftauswahl
Zu programmierenden Stift auswahlen.

Hinweis.

e In den Ubrigen MenUs kann durch Driicken der [ % | Taste der ausgewdhlite Stift angezeigt
werden.

« Die Schreib- (Trend-) oder Ereignisstifttunktion wird im WEITERFUHRENDEN
KONFIGURATIONSLEVEL eingestellt (falls die Option Echtzeit-Ereignisstift ausgewahlt
wurde, verfugt der vierte Stift Gber einen speziellen Schreibarm und wird automatisch fur die
Ereignisstiftfunktion konfiguriert) — siehe Kapitel 4.3, Einstellen der Stiftfunktionen.

PEN

SELECE

A

Y

Stiftbereich hoch

Erforderlichen Maximalwert im Diagramm in physikalischen Einheiten einstellen (der Wert muf3
innerhalb des Einheitenbereichs aus der Seite flir das Einstellen der Eingénge liegen — siehe
Kapitel 3.1).

PEN LD

EREIGNIS

Stiftbereich niedrig
Erforderlichen Minimalwert fur das Diagramm in physikalischen Einheiten einstellen (der Wert
muf3 innerhalb des Einheitenbereichs aus der Seite fiir das Einstellen der Eingénge liegen).

_—

M 5-L

ECA-4

!

Y

Quelle Signal “innen”
Quelle auswéahlen, um den Stift auf dem Diagrammpapier nach innen zu bewegen.

Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 entnommen werden.

OUES-L

ECn-4

&1

Quelle signal "auBen"
Quelle auswéhlen, um den Stift auf dem Diagrammpapier nach au3en zu bewegen.

Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 entnommen werden.

Zurlick zum MenU Stiftauswahl.
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3.3 Einstellungen beziiglich des Diagrammpapiers

7

Informationen.

Programmierbare Diagrammlaufdauer — Der Wert kann zwischen 1 und 167 Stunden oder 7 und 32 Tagen betragen.

Diagrammpapier-Stop-Funktion — Das Diagramm kann von einem Alarm, einem Digitaleingang, einem Ergebnis der
logischen Gleichung oder einem Echtzeitereignis (bei integrierter Timer-Option) gestoppt werden.

Automatische Stiftabsenkung — Senkt den/die Stift(e) nach einer finfminltigen Verzdgerung automatisch auf das
Diagrammpapier ab, um verhindern, daf3 die Aufzeichnung versehentlich gesperrt wird.

AUED-P

SEE UP

CHACE

A

LFEt EN

Y

PENLFE

rEEUr#

V

PAR-F.

;
:

At rEF |»[5]

Uberschrift — Einstellungen beziiglich des Diagrammpapiers

Um zur Seite fiir die Alarmeinstellung zu wechseln, [ B | Taste driicken.

Diagrammlaufzeit
Erforderliche Diagrammlaufzeit pro Diagrammpapierumdrehung einstellen; der Wert kann
zwischen 1 und 167 Stunden oder 7 bis 32 Tagen betragen.

Quelle fur Aufzeichnungsstop
Erforderliche Quelle fiir den Diagrammpapierstopp auswahlen.

Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 entnommen werden.

Automatische Stiftabsenkung
‘YES’ (freigegeben) oder ‘718 (gesperrt) auswahlen.

Bei Auswahl von ‘YE5’ wird der Stift bzw. werden die Stifte 5 Minuten nach dem Anheben
automatisch abgesenki.

Bei Auswahl von ‘718" bleibt/bleiben der/die Stift(e) angehoben, bis sie manuell vom Bediener
abgesenkt werden.

Stiftheber freigeben/sperren
Taste kann auf Wunsch gesperrt werden. Wahlen Sie ‘4E5’ zum Aktivieren oder 415’ zum
Sperren der Taste.

Stiftheber/Stiftstatus
Zum Anheben des/der Stift(e) oder [ %] Taste driicken. Die folgenden Status-Displays
werden angezeigt:

rECOFdD - Stift schreibt auf Diagrammpapier

LIFE - Stift wird von Diagrammpapier abgehoben
PAFF - Stift wird in Parkposition gebracht

ALrEF - Stift befindet sich in Referenzposition

Zum Absenken des/der Stift(e) Taste driicken. Die folgenden Status-Displays
werden angezeigt:

FrEEUAT - Stift kehrt in Schreibposition zurlick
drOP - Stift wird auf Diagrammpapier abgesenkt
rECOFd - Stift schreibt auf Diagrammpapier

Zurtck zum Anfang der Seite fiir die Einstellungen beziiglich des Diagrammpapiers.



..3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

3.4 Alarmeinstellung

7

Informationen.
» Vier Alarme pro Kanal — Gekennzeichnet mit A1 bis D1 (fir Kanal 1) bis zu A4 bis D4 (fur Kanal 4).

¢ Drei verschiedene Bediener-Bestéatigungsoptionen

- Globale Alarmbestétigung — Durch Digitaleingang, Alarm, Ergebnis der logischen Gleichung oder Echtzeitereignis

(falls Option vorhanden).
» Hoch-/Tief-Prozessalarm
« Verzogerter Hoch-/Tief-Prozessalarm
¢ Hoch-/Tief-Ausgangsalarm

* Abweichungsalarm groB/klein

Schnelle/langsame Anderungsrate — Fiir Prozessvariablenalarme.

Einstellbarer Hysteresenwert — Verhindert das Oszillieren eines Alarmstatus.

Zeithysterese — Ermdglicht die verzégerte Auslésung von Alarmen.

E : Hysterese
: . Schaltpunkt
Hysterese
ProzeBvariable
Alarm Ein
Prozess ' ' i
hoch ' ' '
, , 1 Alarm Aus
' ' ' Alarm Ein
Prozess
niedrig
Alarm Aus
Abb. 3.2 Hoch-/Tief-Prozess mit Hysterese
: : / > \\:
va \E\ ; Alarmschaltpunkt
: 5 170 1130
Ausgang : ! ' Alarm Ein
‘o 140 10
Zeit in Sekuriden : : : : Alarm Aus
Zé’hler ZéHIerrUck- 'Zéhler Abgellaufene Zéhllerri'mk—
gestartet setzung gestartet Hysteresezeit setzung
Yo

Zeithysteresen-Status

Das Beispiel gilt fiir einen Zeithysteresewert von 70 Sekunden und ProzeB3-Hoch-Alarm.

Abb. 3.3 Zeithysteresen-Alarm

10




3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL...

...3.4 Alarmeinstellung

3.4.1

Verzégerter Hoch-/Tief-Prozessalarm

Die Funktionsweise eines verzégerten Hoch-/Tief-Prozessalarms entspricht der des normalen Hoch-/Tief-Prozessalarms, doch
kann der Alarm mittels eines digitalen Signals freigegeben/gesperrt werden.

Der Alarmstatus bleibt aus, solange das Freigabesignal ausgeschaltet ist und verbleibt fir einen vorkonfigurierten Zeitraum in

diesem Zustand, nachdem das Freigabesignal auf EIN geschaltet wurde (unabhéngig vom Wert der Prozessvariablen). Wenn die
vorkonfigurierte Alarmverzégerung abgelaufen ist, funktioniert der Alarm in der gleichen Weise wie ein normaler Hoch-/Tief-

Prozessalarm.

Q @ ® ©O® ©

Schaltpunkt
Hysterese

Prozess-
variable

Alarm freigegeben

— Alarm gesperrt

Verzégerdng

Alarm Ein

— Alarm Aus

@ ® 6 o 6 ® @

Die Prozessvariable liberschreitet den Schaltpunkt, doch wird der Alarm nicht aktiviert, da das Freigabesignal auf
niedrig steht (Alarm sperren).

Das Alarmfreigabesignal wird eingeschaltet. Der Alarmverzégerungs-Timer wird gestartet.

Die Prozessvariable Uberschreitet den Schaltpunkt, doch wird der Alarm nicht aktiviert, da die Alarmverzdgerung
noch nicht abgelaufen ist.

Die Alarmverzégerung lauft ab, der Alarm ist jetzt freigegeben. Der Alarm wird aktiviert, weil sich die Prozessvariable
Uber dem Schaltpunkt befindet.

Die Prozessvariable unterschreitet den Schaltpunkt (Hysterese), daher wird der Alarm deaktiviert.

Die Prozessvariable Uiberschreitet den Schaltpunkt (der Alarm wird freigegeben, da die Alarmverzdgerung
abgelaufen ist).

Das Alarmfreigabesignal wird ausgeschaltet. Der Alarm wird umgehend gesperrt. Der Alarm wird deaktiviert.
Abb. 3.4 Verzdgerter Alarm 'Prozess hoch'

11



3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL...

...3.4 Alarmeinstellung

Die maximale Zeit (T) in Sekunden fur die Erkennung einer
Alarmbedingung berechnet sich wie folgt:

1800
I T=[10,81 + Schaltwert| x 2

Die Zeitdauer fur die Léschung des Alarmstatus, sobald die
Alarmbedingung nicht mehr besteht, ist ebenfalls gleich T.

P

1 Stunde

S

1 Stunde

95

1 Stunde

95

1 Stunde

- - - - .- - -

Alarm Ein =------------

Alarm Ein ------4----
Alarm Aus |— Alarm AUSQ

Fallende langsame Rate Steigende langsame Rate
Die abgebildeten Beispiele gelten fir einen Schaltwert von 10 % pro Stunde bei einem PV-Einheitenbereich von 0,0 bis 100,0.

T= |:10,81 + 1?80} x 2 T=382 Sekunden

Abb. 3.5 Langsame Alarmrate mit Hysterese

Die maximale Zeit (T) in Sekunden fiur die Erkennung einer
Alarmbedingung berechnet sich wie folgt:

T= |:10,81 + LOJ X 2

Schaltwe

9,5

1 Stunde Die Zeitdauer fir die Léschung des Alarmstatus, sobald die

Alarmbedingung nicht mehr besteht, ist ebenfalls gleich T. i

SECEETEELE
o
=

9,5

1 Stunde

1

' T T T T
| o] Lo | N o]
Alarm Ein ------------- Alarm Ein -------- de---
Alarm Aus—‘ |— Alarm AUSQ I—
Fallende schnelle Rate Steigende schnelle Rate
Die abgebildeten Beispiele gelten fir einen Schaltwert von 10 % pro Stunde bei einem PV-Einheitenbereich von 0,0 bis 100,0.

T= |:10,81 + %] x 2 T =382 Sekunden

Abb. 3.6 Schnelle Alarmrate mit Hysterese

12




...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.4 Alarmeinstellung

Kan. 4

Kan. 3

Kan. 2

Kan. 1

S5Et UP

A

ALA-_5

Y

Uberschrift — Alarmeins

tellung

Um zur Seite zum Einstellen der Relaisausgange zu wechseln, [ 8 ] Taste driicken.

LCHESP

LALLH

nor-_AL

none

— "

Y

Alarmbestéatigungstyp
Alarme kdénnen bestéatigt werden, wéhrend sie angezeigt werden.
Gewlinschten Alarmbestatigungstyp auswéhlen:

nonc -

Keine Alarmbestéatigung. Falls die Alarmursache behoben ist, werden
Alarmstatus und -Display automatisch geléscht.

Alarmursache LED-Anzeige Alarmstatus
Vorhanden Blinkt Aktiv
Nicht vorhanden Aus Inaktiv

N0-_AL undLAELH -

Wenn die Ursache fiir den Alarm nicht mehr vorliegt, bleibt der

Alarm so lange bestehen, bis er bestétigt wurde.

Alarmursache Bestétigung LED-Anzeige Alarmstatus
Vorhanden Nein Blinkt Aktiv
Vorhanden Ja Leuchtet Aktiv

Nicht vorhanden Zuvor bestétigt Aus Inaktiv
Vorhanden Nein Blinkt Aktiv

Nicht vorhanden Nein Blinkt Aktiv/Inaktiv*

Nicht vorhanden Ja Aus Inaktiv

*Alarmstatus ist freigegeben, wenn L At {H gewahlt wurde, bzw. gesperrt, wenn 10~ _ AL

gewahlt wurde.

ACHS-L
AL_ d4

nonc

Globale Alarmbestatigungsquelle
Erforderliche Alarmbestatigungsquelle auswéhlen.

Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 entnommen werden.

)

SELECE
AL._d4

AY
L

!

0| |32] [0 |22

NI =
_ ' ] _ ] ' _ ]

O |22] [Sc||22] S

g B LY B ) ) N LN R

0
~—
'

puu]

:

nonc
— NONE-

Alarmauswahl
Zu programmierenden

Alarm auswahlen.

Hinweis. In den Gbrigen Menus kann durch Driicken der [ % | Taste der ausgewahlte Alarm

angezeigt werden.

—

Fortsetzung auf der na

chsten Seite.
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.4 Alarmeinstellung

> Erforderlichen Alarmtyp fur den ausgewéhlten Alarm definieren.
JLy-Lo
dLH-H1 dLY-L0 - 'Prozess niedrig' verzogert
S-FRLE dLY-H 1 - 'Prozess hoch' verzdgert
F--REE H1-P-T — Prozess hoch
LO-PrC LO-PrC — Prozess niedrig
H-Prl F-rtE — Schnelle Rate (der Prozessvariaplenénderung)
CFLFCE OEF S-rtE — Langsame Rate (der Prozessvariablenédnderung)
OFF — Alarm ausgeschaltet
L OFF
Y
L I,P Schaltlevel
— Erforderlichen Schaltwert fir den ausgewahlten Alarm definieren.
Die folgenden Werte werden in physikalischen Einheiten angezeigt:
HPrC undLPAL
Die folgenden Werte werden in einem Bereich zwischen + 0,5 und + 500 % als Prozentsatz der
Einheitenspanne (Einheitenbereich hoch — Einheitenbereich niedrig) pro Stunde angezeigt:
FrtEund5-EE.
Y
HYGE Hysterese
— Die Hysterese ist freigegeben, wenn der Alarm aktiviert ist.
Geben Sie den fur Prozess hoch/niedrig gewlinschten Hysteresewert in physikalischen
Einheiten ein (innerhalb des Einheitenbereichs) oder in Schritten von 0,1% bei den Alarmen far
CELECE die Verénderungsrate. Der Alarm wird bei Erreichen des Schaltwerts ausgeldst und erst
deaktiviert, nachdem sich die Alarmvariable wieder um einen Wert im sicheren Bereich befindet,
der dem Hysteresewert entspricht. Flr Raten-Alarme ist diese Einstellung ein Prozentsatz der
Schaltrate — siehe F~£E und 5+ £ £ im vorherigen Mendi.
Alle weiteren
Y
L-HYcL Zeithysterese

Erforderliche Zeithysterese auf einen Wert zwischen 0 und 9999 Sekunden einstellen.

Hinweis. Die Alarmbedingung muf3 wéhrend der gesamten eingestellten Zeitspanne vorliegen,
um den Alarm auszulésen. Ist auch ein Hystereselevel definiert, bleibt die Alarmbedingung
vorhanden, bis die Prozessvariable auBerhalb des Hysteresenbandes liegt. Wenn die
Alarmbedingung nicht mehr vorliegt, wird der Alarm deaktiviert, d. h. die Zeithysterese

wirkt sich nicht auf das Abschalten der Alarmstati aus.

SELECE

14

Alarmverzégerung

Nach dem Ubergang des Freigabesignals von gesperrt auf freigegeben bleibt der Alarm fir
diesen Zeitraum gesperrt.

Einstellung zwischen 0 und 250 Minuten.

A EN-S-C

Quelle freigeben
Jedes Digitalsignal kann als das Signal zugeordnet werden, das den Alarm freigibt/sperrt.

Zurlick zum Menu Alarmauswahl.
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3.5 Einstellen der Relaisausgéange

[ Informationen.

- Polaritat — Ermdglicht Failsafe-Einstellungen.

- Relaisausgang — entfallt bei 1901J (nicht erweiterungsféhige Version).

- Relais - kdnnen durch Alarme, die Ergebnisse logischer Gleichungen, Digitaleingadnge, Echtzeitereignisse (Timer-Option)
und einen digitalen Ausgangspuls bei erreichtem Z&hlstand (Summierer-Option) angezogen werden.

- Externe Summierzéhlfunktion — Der externer Zahler kann nur von Modultyp 3 (Modul mit 4 Relais) angetrieben werden,
das in den Modulpositionen 4, 5 und 6 eingebaut wurde.

Modulposition m
Relais Nr.
none

—— NONE -

Y

SoUFCE

ECA-Y

[ nonE]

— NONE —=

Auswahl des . Polaritatsauswahl .
Relaisausgangs Relaisquelle Quellenstatus Polaritat Relaisstatus Relalskontakte
i NC o—~
Relais 5.1 Logische Gleichung 1 Alarm A1 Positi ol A c
Relais 5.2 Aktiv ositiv = ngezogen NO :
Relais 5.3 Logische Gleichung 8
Relais 5.4 Digitaleing;ang 1 Alarm A1 . Nicht NC
Moduleposition Digitaleingang 2 Aktiv Negativ. —~| angezogen c
i NO o—=&
Relais Nr.
Alarm A1
Alarm A1 Nicht
iti > NC
Alarm D4 Inaktiv Positiv »| angezogen p
Keine NO o—&
Alarm A1 N i A
! egativ e
Inaktiv 9 ngezogen Ng o
NO h
Uberschrift — Einstellen der Relais
SEL UF
rELAYS Um zur Seite fiir die Einstellungen des Digitalausgangs zu wechseln, [ 8 | Taste driicken.
Y _
CELECE Auswahl des Relaisausgangs
> Tg 1! Zu programmierenden Ausgang auswahlen. Die in diesem Menu vorgenommenen Einstellungen
L L . . . . . . . . "
| beziehen sich auf die Kennummern der eingebauten Module mit Relais und ihre jeweiligen

Modulpositionen.

Beispiel —Bei einem Modul des Typs 3 (vier Relais), das in Position fiinf eingebaut ist, stehen die
folgenden Programmieroptionen zur Auswahl:

~ELAY 5.1 (Position 5, Relais 1)

~ELAY 52 (Position 5, Relais 2)

~ELAY 53 (Position 5, Relais 3)

~ELARY 54 (Position 5, Relais 4)

Hinweis. In den Ubrigen Menus kann durch Driicken der [ % ] Taste das ausgewahlte Relais
angezeigt werden.

Relaisquelle
Erforderliche Quelle fir die Betétigung des eingestellten Relais auswéhlen.

Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 entnommen werden.

Hinweis.
e Fur die Betatigung eines externen Zahlers muf3 £JUME x ausgewahlt werden.

Fortsetzung auf der nachsten Seite.
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.5 Einstellen der Relaisausgéange

POLALY Polaritat
- POGEUE Mit der Polaritat kann die Auswirkung des Digitalquellen-Status auf den Relaisstatus wie folgt
- umgekehrt werden:
NEGEUE 9
Quellenstatus Polaritat Relaisstatus
. Positiv Angezogen
Aktiv Negativ Nicht angezogen
Nicht aktiv Posm\{ Nicht angezogen
Negativ Angezogen
SELECE . - .
Erforderliche Polaritéat auswahlen
A
Vorsicht. Vor dem Betrieb miissen unbedingt die Anschllsse Uberprift werden — siehe Kapitel 5,
ANSCHLUSSE & BRUCKEN.
Cﬂ:] Zurlck zum Mend fiir die Auswahl des Relaisausgangs.
Quelle Beschreibung
AL _ARCH Alarmbestatigung — Unbestéatigte ProzeBalarmbedingung in der Einheit
LI_EF?2 Echtzeitereignis 2 o . ) i . ) B L
EEFt Echtzeitereignis 1 Echtzeitereignisse (nur bei integrierter Timer-Option — siehe Handbuch fiir weiterfiihrende
Eon - o Logische Gleichung 4
1 . Programmierbare logische Gleichungen — siehe Kapitel 4.2, Einstellen der Logik
EL",I"I - Logische Gleichung 1
rAP - Y4 Ubernahme in Summe 4
*oune Y Summe 4 Aktion externer Zahler
E . . ) Ubernahme und Zahlen (nur bei integrierter Summierer-Option)
AP - Ubernahme in Summe 1
*Coune Summe 4 Aktion externer Zahler

dib - &8 Digitaleingang 6.8
416 - i Digitaléingang 1.1
L— Nummer des Digitaleingangs

Modul hummer

AL - d4 Alarm D

AL - [Y4 Alarm C

8. - by Alarm B Alarme auf Kanal 4 (falls vorhanden)
AL - AY Alarm A

AL - 43 Alarm D

AL - [3 Alarm C

Al - B3 Alarm B Alarme auf Kanal 3 (falls vorhanden)
AL - A3 Alarm A

AL - 42 Alarm D

AL - Le Alarm C Alarme auf Kanal 3 (falls vorhanden)
AL - b2 Alarm B

AL - A2 Alarm A

AL - d1i Alarm D

AL - [ Alarm C Alarme auf Kanal 1 (falls vorhanden)
AL - b Alarm B

AL - A1 Alarm A

none Keine Quelle erforderlich

* Nur verfiigbar bei Modulen mit 4 Relais- und 8 Digitalausgangen (Typen 3 und 5) in den Modulpositionen 4, 5 und 6.
Tabelle 3.1 Beschreibung der Quellen
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3.6 Einstellungen des Digitalausgangs

r

Informationen.

- Diese Seite wird nur dann angezeigt, wenn Digitalausgénge eingebaut sind.

* Abhéngig von den vorhandenen Modultypen stehen bis zu 24 Digitalausgénge zur Verfiigung.

- Digitalausgénge — Kann durch Alarme, Ergebnisse logischer Gleichungen, Digitaleingédnge, Echtzeitereignisse (Timer-
Option) und einen digitalen Ausgangspuls bei erreichtem Zahlstand (Summierer-Option) angezogen werden.

- Externe Summierzihlfunktion — Der externer Zahler kann nur von Modultyp 5 (Modul mit 8 digitalen Ausgéngen)

angetrieben werden, das in den Modulpositionen 4, 5 und 6 eingebaut wurde.

- Polaritat — Kehrt die Wirkungsrichtung des Ausgangs beziglich der Quelle um.

Auswahl des
Digitalausgangs
Seitenkopf Seite 16

Ausgang 5.1
Ausgang 5.2
Ausgang 5.3
Ausgang 5.4
Ausgang 5.5
Ausgang 5.6
Ausgang 5.7
Ausgang 5.8

Moduleposition S
Ausgang Nr.

Polaritatsauswahl

Digitalquelle
Quellenstatus Polaritat Ausgangsstatus
Alarmbestatigung .
D|g|ta|e|ngang14:7 Positiv |[—»| Angezogen
Logische Gleichung 1 Aktiv 96209
Logische Gleichung 4 i
g 9 Digitaleingang 1| ___ Negativ | —p Nicht
Aktiv v angezogen
Digitaleingang 1
Digitalei 2
'gialeingang Digitaleingang 1 Positi Nicht
—| Positiv |—»
Alarm A1 Inaktiv angezogen
Alarm D4 Digitalei 1
|g|ae|n9ang —| Negativ |—»| Angezogen
Keine Inaktiv
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.6 Einstellungen des Digitalausgangs
Y1 Uberschrift — Einstellungen des Digitalausgangs
OUEPES _
Um zur Seite filr das Einstellen des Analogausgangs zu wechseln, [ 5 ] Taste driicken.
Y
o oELELE Auswahl des Digitalausgangs
au i Zu programmierenden Ausgang auswéhlen — die Einstellungen in diesem MenU beziehen sich
Modulposition — auf die Kennummern der eingebauten Digitalausgangsmodule und ihre jeweiligen
Ausgang Nr.— Modulpositionen.
/":UI'IE Beispiel — Bei einem Modul des Typs 5 (acht Digitalausgéange) in der Einbauposition 5 sind die
d folgenden Einstellungen programmierbar:
= NONE — JUE 5.1 (Position 5, Ausgang 1)
out 52 (Position 5, Ausgang 2)
OUE 53 (Position 5, Ausgang 3)
gut 54 (Position 5, Ausgang 4)
OUt 55 (Position 5, Ausgang 5)
OUE 56 (Position 5, Ausgang 6)
out 57 (Position 5, Ausgang 7)
OUE 58 (Position 5, Ausgang 8)
Hinweis. In den Gbrigen Meniis kann durch Dricken der [ % | Taste der ausgewéhite
Y Ausgang angezeigt werden.
50U-CE Ausgangsquelle
ECMA-Y Erforderliche Quelle auswéhlen, um den ausgewéhlten Digitalausgang freizugeben.
' Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 entnommen werden.
none
— NONE*‘" Hinweis. Fir die Betatigung eines externen Zahlers muB COUNt.x ausgewahlt werden.
POL-LY Polaritat
POSEUE Mit der Auswahl der Polaritét kann die Auswirkung des Quellenstatus auf den Ausgang wie folgt
NEGEUFE umgekehrt werden:
Quellenstatus Polaritat Ausgangsstatus
) Positiv Angezogen
Aktiv . .
Negativ Nicht angezogen
) ) Positiv Nicht angezogen
SELECE Nicht aktiv )
Negativ Angezogen

1

|
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Erforderliche Polaritat auswahlen.

Vorsicht. Vor dem Betrieb miissen unbedingt die Anschllsse Uberprift werden — siehe Kapitel 6,
ANSCHLUSSE & BRUCKEN.

Zurick zum MenU Auswahl des Digitalausgangs.



3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL...

3.7 Einstellen des Analogausgangs

e N

Informationen.
- Analogausgang — entféllt bei 1901J (nicht erweiterungsféhige Version).

- Eingebaute Analogausgangsmodule — Kann zur Weiterfihrung jeder beliebigen Prozessvariablen zugeordnet
werden.

« Auswaéhlbarer Bereich fir Weiterflihrung — Ermoglicht die Auswahl der maximalen Auflésung fir den jeweiligen
Bereich.

- Einstellbarer Ausgangsbereich — Fir Sonderausgénge und reverse Ausgénge.

Hinweis. Das untenstehende Beispiel zeigt Analogausgang 1, der einen Teil des Einheitenbereichs der )
Prozessvariable 1 (250 bis 750 °C) als einen Ausgangsstrom zwischen 4,0 und 20,0 mA weiterfihrt.

Auswahl des Auswahl der

Analogausgangs Ausgangsquelle Einstellung der Ausgangsbereiche

/\ 1000 °C (Einheitenbereich hoch)

_|'> PV1

A ; PV2 oG (Weiterfi i

usgang 750 °C (Weiterflihrungsbereich hoch)

Pva || - soefe g 20,0mA (Ausgangsbereich hoch)
PV4

Ausgang 6 B R 4,0mA (Ausgangsbereich niedrig)
250 °C (Weiterfiihrungsbereich niedrig)

i i 0 °C (Einheitenbereich niedrig)
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.7 Einstellen des Analogausgangs

CEL Up Uberschrift — Einstellen des Analogausgangs
ANARLOG
Um zur Seite fiir die Digitaleingénge zu wechseln, [ B | Taste driicken.
Y
SELECE| Auswahl des Analogausgangs
POsSn- 1} - Zu programmierenden Analogausgang auswahlen. Die Einstellungen in diesem Menu beziehen
5 sich auf die Kennummer der eingebauten Module mit Analogausgang.
0P -x Beispiel — Ausgang 1 ist der Analogausgang in der Position 1 (auf der Hauptplatine), Ausgang
none 3 ist der Analogausgang in Modulposition 3.
' NONE —==
Hinweis. In den Ubrigen Menis kann durch Driicken der [ ] Taste der ausgewéhlte
Y Analogausgang angezeigt werden.
OP-5-C Ausgangsquelle
P~ Erforderliche Ausgangsquelle auswahlen. Die auswéahlbaren Mdglichkeiten dieses Rahmens
5 entsprechen den Kanélen des Geréts (je nach Verflugbarkeit) - PV1 (Kanal 1), PV2 (Kanal 2) etc.
orP-2
nonc
H=—— NONE —
i
FrAG-H1 Weiterfiihrungsbereich hoch
-——- Wert (in physikalischen Einheiten) definieren, der dem maximalen Ausgang entsprechen soll.

Y

\
G-t
)

-~}

SELECE

Weiterfihrungsbereich niedrig
Wert (in physikalischen Einheiten) definieren, der dem minimalen Ausgang entsprechen soll.

Hi-OF
-——- Ausgangsbereich hoch
Maximal Ausgangsstrom fiir den programmierten Bereich der Weiterfilhrung auf einen Wert
zwischen 2,0 und 20,0 mA einstellen.
Y
Lo-or Ausgangsbereich niedrig

20

Mindestausgangsstrom flr den programmierten Bereich der Weiterfiihrung auf einen Wert
zwischen 2,0und 20,0 mA einstellen.

Zurick zum MenU Auswahl des Analogausgangs.
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3.8 Digitaleingange

( Informationen.
» Digitaleingang — entfallt bei 1901J (nicht erweiterungsfahige Version).

» Bis zu 30 Digitaleingédnge stehen zur Verfligung — abhangig von den eingebauten Modultypen.

* Potentialfreie Kontakte oder TTL-Signale.

* Polaritat — Legt den logischen Status (normal oder invertiert) fir die Modulposition(en) fest.

\.

Auswahl des Ausgewdhlite Logischer
Digitaleingangs Eingangsstatus Polaritat Status
Schalteingang Logikeingang
(spannungsfrei) (TTL)

5V o ) | e .
Position 1 oder OV > Negativ | Eingang Aktiv
Position 2 > Positiv »| Eingang Inaktiv
Position 3 o
Position 4
Position 5
Position 6 - oder BV > Negativ »| Eingang Inaktiv

ov > Positiv »| Eingang Aktiv

Uberschrift — Digitaleingidnge

d IGERL
INPUES
Um zur Zugangsseite zu wechseln, [ B | Taste driicken.
," — Auswahl des Digitaleingangs
SELELE Digitalmodulposition auswéahlen, die programmiert werden soll.
Pasn i
E Hinweis. In den Ubrigen Menus kann durch Dricken der [ % ] Taste die ausgewahlt Modul-
POST x position angezeigt werden.
none
= NONE —
SELECE
— Polaritat
POL "'I- k| Erforderliche Polaritat fir die oben ausgewéahlte Modulposition definieren:
POSEUE POSEUE —  Status des Logikeingangs ist normal
NEGELE NEGEUE —  Status des Logikeingangs ist invertiert
Zuruck zum Menu Auswahl des Digitaleingangs.
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

3.9 Zugangs-Berechtigungsseite

Informationen.
¢ Schutz des ausgewdahlten Passwortes — Bezieht sich auf Programmierebenen.

¢ Interne Sicherheitsbriicke — Zum Freigeben/Sperren des Passwortschutzes.

Uberschrift — Zugangsseite
RCLESS "~ ctgang

PRLE

Y
r-PRSS Passwort fiir die Konfiguration

—__ Verhindert den unberechtigten Zugriff auf die Programmierseiten.
Erforderliches Passwort zwischen 0 und 9999 einstellen.

Um zur Diagrammeinstellungsseite zu wechseln, @ Taste drlicken.

Y
PEN-RJ Stiftausrichtung freigeben
EfbL -Y Freigabe/Sperrung der Funktion Stiftausrichtung.

Damit kann die Position eines Trendstiftes fiir die Uberpriifung gegeniiber dem Referenz-
standard ausgerichtet werden.
Der angezeigte Wert wird nicht geéndert.

PR-PRS Passwort fiir Stiftausrichtung
1 Verhindert den Zugriff auf die Stiftausrichtung.

Erforderliches Passwort zwischen 0 und 9999 einstellen.

4@ Zuriick zum Anfang der Zugangsseite.

Ohne korrekten
Sicherheitscode
Mit korrekten

Sicherheitscode

i
Bediener- @ SECOJE

seiten

Sicherheitscode eingeben
(programmiert in v A
Zugangs-Berechtigungsseite)

o 0O

Freigabe der
Sicherheitsfunktion
ermoglicht den Zugriff auf die
Konfigurationsebene mit dem
korrekten Sicherheitscode.

O O
0O
Sperrung der

Sicherheitsfunktion
ermdglicht unberechtigten Zugt
auf Konfigurationsebene.

Abb. 3.7 Verwendung des Sicherheitscodes im
Bedienermenii Abb. 3.8 Anordnung der Sicherheitsbriicke

22



3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL...

3.10 Diagrammeinstellung

-

Informationen.
* Analogeingénge — erfordern keine Rekalibrierung, wenn der Eingangstyp oder -bereich geéndert wurde.

» System-Skalen-Fehler — kdnnen mit der Spanneneinstellung der Prozessvariablen beseitigt werden.

« Spannungsversorgungsfilter — ermdglicht eine maximale Rauschunterdriickung.

« Test der Stiftlinearitit — erzeugt automatisch ein Schreibmuster zur Uberpriifung Stiftlinearitét.

- Anpassungswerte der Prozessvariablen zuriicksetzen — I6scht alle zuvor programmierten Offset- und Vollbereichs-
einstellungen.

- System-Offset-Fehler — kénnen mit der Vollbereichs-Offset-Einstellung der Prozessvariablen beseitigt werden.

» Offset-/Spannen-Einstellung der Prozessvariablen — ermdglichen die Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt.

- Stift(e) — kénnen unabhéngig voneinander kalibriert und tber den gesamten Diagrammpapierbereich hinweg Uberpruft
werden.

Diagrammeinstellung

PV1

»-| (X) Spannenein-

stellung

(+) Offset

PV1

Diagrammpapier

N
/

UND

Offset-Einstellung

100°C

Einheitenbereich Display Spanneneinstellung Display
250.0°C
OFFSEE =] + OFFSEE
> > >
s @i e @mIRIE
T alEy [(v] — S m)
50.0°C
Spanneneinstellung
Einheitenbereich Display Spanneneinstellung Display

V

225°C

250.0°C

50.0°C

Ds0:0:0

I
@ I
]

c255

(] +

CAENIES
ElEaEs

@CD

i
[ 1,
[ Bl

Oe020:0

Hinweis. Generell gilt:
Offset-Einstellung fur die Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt bei <50% der Einheitenbereichsspanne.
Spanneneinsstellung fur die Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt bei >50% der
Einheitenbereichsspanne.
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...3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.10 Diagrammeinstellung

SCALE

AdJUSE

Y

SELELE

L INCHE

FILEEF

PEN-Y

PU-Y

PU- |

nonec

Y

r»— NONE —

rESEL

YES

no

{

OFFSEL

SEL

ECE

A

A

Uberschrift — Vollbereichseinstellung

Um zum Menl GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL zu wechseln, [ 8 | Taste driicken.

Auswahl von Prozessvariable/Stift
Wahlen Sie die Linearitatsprifung, die Prozessvariable oder den Stift, wie gewlinscht:
L INCHF - Die Stifte zeichnen automatisch ein Testmuster, mit dem die Stiftlinearitat
gepruft wird. Nach TestabschluBB wird 48/7£ angezeigt.

FILEE- - Spannungsversorgungs-Frequenzfilter
PEN x -  Stifte 1 bis4
PU-Y - Prozessvariable fiir Kanal 4
u-3 - Prozessvariable fiir Kanal 3
PU-2 - Prozessvariable flr Kanal 2
PU- - Prozessvariable flir Kanal 1
none - Keiner

Hinweis. Driicken Sie in den Gbrigen Rahmen die Taste [ % | um die ausgewéhlte Prozessvariable
oder den Stift anzuzeigen.

Vollbereichseinstellungs-Riicksetzung der Prozessvariablen
Wahlen Sie YE£ 5, um den Offset- und den Spannenwert der Prozessvariablen auf die Nennwerte
zurlickzusetzen (die Werte werden beim Verlassen des Rahmens zuriickgesetzt).

Einstellen des Offsets der Prozessvariablen
Eingange von elektrischen Thermometern und Widerstandsthermometern: Korrekten Eingang flr
die erforderliche Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt definieren.

Eingéange fiir Widerstandsthermometer: Widerstandswerte aus den Standardtabellen verwenden.

Thermoelementeingange: Umgebungstemperatur an den Ausgangsklemmen der Signalquelle
(Kalibriergerat) messen. Aus den Thermoelementtabellen kann der dieser Temperatur
entsprechende Millivolt-Wert (a) sowie der Wert (b) erhalten werden, der der Temperatur fir die
Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt entspricht. (a) von (b) subtrahieren und die Signalquelle
auf den resultierenden Wert einstellen. (Die Spannung ist negativ, falls die Temperatur fur die

Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt unter der gemessenen Umgebungstemperatur liegt.)
Hinweis. Die Werte werden in physikalischen Einheiten angezeigt.

Erforderlichen Wert einstellen. Der Dezimalpunkt wird automatisch gesetzt.

Beispiel — Falls der Displaybereich 50,0 bis 250,0 betragt und bei 100 und 225 eine Kalibrierung

auf einen bestimmten Punkt erforderlich ist, muB3 ein dem Wert 100 entsprechendes Signal
eingespeist werden und das Display mit den [ v | und [ & ] Tasten auf 100,0 eingestellt werden.

Spanneneinstellung
Die Vorgehensweise entspricht derjenigen unter Offset-Einstellung; korrekten Eingang fur die
erforderliche Kalibrierung auf einen bestimmten Punkt festlegen. Die Werte werden in
physikalischen Einheiten angezeigt. Erforderlichen Wert einstellen. Der Dezimalpunkt wird
automatisch gesetzt.

Fir das obige Beispiel muf3 ein dem Wert 225 entsprechendes Signal eingespeist und das Display
auf 225,0 eingestellt werden.

Yy
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Fortsetzung auf der nachsten Seite



3 GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL

...3.10 Diagrammeinstellung

SELECE

PEMN-x

SEEPEN

At 00

Stiftkalibrierung bei 100 %
Setzt den Stift automatisch auf die Vollausschlagsposition des Diagrammpapiers.

Mit den [« ] und [ v ] Tasten kann der Stift auf 100 % des Diagrammpapiers gesetzt werden.

SEEPEN

At 0

SELECE

PEN

A

Stiftkalibrierung bei 0 %
Setzt den Stift automatisch auf die Nullposition des Diagrammpapiers.

Mit den [« ] und [ w | Tasten kann der Stift auf 0 % des Diagrammpapiers gesetzt werden.

SELECE

FILEER

Prifung der Stiftkalibrierung
Die Stiftkalibrierung kann an jeder Stelle des Diagrammpapiers Uberprift werden.

Ausgewahlten Stift mit den [« | und [ ¥ | Tasten vom Nullpunkt bis auf 100 % des Diagramm-
papiers bewegen.

Hinweis. Bei integrierter Echtzeit-Ereignisstift-Option bewegt sich der rote Stift nur bis zu 94 %
des Diagrammpapiers.

FILEEF

60 HrE

50 Hrt

SELECE

FILEEF

A

Filterauswahl
Netzfrequenz der Spannungsversorgung auswéhlen, damit die maximale Rauschunterdriickung
an den Analogeingédngen gewahrleistet wird.

Zurlick zum Meni Auswahl von Prozessvariable/Stift.
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4 WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL

OPrtOR
LEUEL

Bedienerlevel

bAS IC
CONF G
Grund-Konfig.

AgUnCd
CONF I1G

Weiterfiihrende Konfig.

{8 —

Einstellen der
Funktionsschlissel
Kapitel 4.1, Seite 25

Einstellen der Logik
Kapitel 4.2, Seite 26

|
Einstellen der
Stiftfunktionen
Kapitel 4.3, Seite 28

SEE UP SEEUP PEN
F-HEYS LOo it Funcen
Einstellen der Funktionsschilssel| | Einstellen der Logik Stiftfunktionen
F-FEY SELECE PERN -
------ ECn__ —-----
Funktionsschlissel 1 Auswahl der Gleichung] Funktion Stift 1
F-HEY 2 £cn _i
- |
oo Tt PER -4
Funktionsschliissel 2 Logikkonfigurierung
i Funktion Stift 4
Ecn
Logikkonfigurierung

-

Abb. 4.1 Weiterfiihrender Konfigurationslevel
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4 WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL...

41

Einstellen der Funktionsschliissel

7

Informationen.

* Programmierbarer Funktionsschliissel — auf jeder Frontplatte.

» Sprungfunktionen — setzt das Instrumenten-Display zu Beginn einer jeden Seite auf den Anfang der Bedienerseite.

- Globale Alarmbestatigungsfunktion — bestatigt alle unbestéatigten Alarme auf allen Kanélen.

.| SEE UP

F-HEYS

\

F-PEY |

Uberschrift — Einstellen der Funktionsschliissel

Um zum Menii GRUND-KONFIGURATIONSLEVEL zu wechseln, [ B | Taste driicken.

HO_E

AL_RCH

F-HEYZ

Funktionsschliissel 1

Erforderliche Funktion auswahlen.
HO_E - Position 1 (Riickkehr zur Bedienerseite im BEDIENERMENU)
AL _ALCH - Alarmbestéatigung

AL_ACH

Funktionsschliissel 2
Erforderliche Funktion auswéhlen (falls zutreffend).

Zurlick zum Menu Einstellen der Funktionsschliissel.
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...4 WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL

4.2 Einstellen der Logik

( Informationen.
- 4 Logische Gleichungen.

« 7 Elemente pro Gleichung.
- ODER/UND-Operatoren.

- Ermdglicht die Kombination interner und externer Digitalsignale — Alarme, Digitaleingadnge, sonstige Ergebnisse
logischer Gleichungen, Echtzeitereignisse (bei integrierter Timer-Option).

Fur jede Gleichung werden die logischen Elemente 1 bis 7 sequentiell angeordnet (siehe Abbildung). Elemente mit ungerader
Numerierung werden als Logikeing&dnge und Elemente mit gerader Numerierung als Logikgatter verwendet.

Logikeingdnge missen als eine der Digitalquellen aus Tabelle 3.1 (Seite 15) definiert werden.

Logikgatter mlssen auf A1d, 0 oder End gesetzt werden. Die Einstellung £~2 beendet die Gleichung.

ECN T
Hinweis. Die Elemente jeder Gleichung werden sequentiell
ECRi3 onaae | Eon i berechnet, d. h. die Elemente 1, 2 und 3 werden zuerst
Logikeingange | berechnet, und das Ergebnis wird anschlieBend mit den
Fenis M0 |t _ Elementen 4 und 5 kombiniert. Danach wird das Ergebnis
T > Ergebnisse [ it qen Elementen 6 und 7 kombiniert, um so das Ergebnis
And/o- der logischen Gleichung zu erhalten.
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4 WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL...

...4.2 Einstellen der Logik

Beispiel — Uberwachung eines Speichersee-Levels, wobei
* Prozessvariable 1 Uber einen Einheitenbereich von 0 bis 100 Fuf3 verfugt
¢ Die logische Gleichung 1 dem Relais 1.1 zugewiesen wird, das das Regelventil betatigt.

Manuelles Ubersteuern I—o\:

Regel-
ventil

Alarm B1

Alarm A1

Relaisausgang

Level-Sensor

Level

Anderungs-
‘rate > 10

--'m/Stunde/

DurchfluBkonditionen

Speichersee-Regelventil

schlieBen, falls gilt:

- Spiecherersee-Level > 50 m UND
Anderungsrate > 10 m/Stunde

ODER
« Speichersee-Level > 80 m
ODER

« Taste fir manuelles Ubersteurn
wirde betatigt

Eingang

» Alarm A1 — Auf Abschaltpunkt fir
"ProzeBHoch" bei 50 m gesetzt
« Alarm B1 — Auf Abschaltpunkt fur
"ProzeBHoch" bei 80 m gesetzt
- Alarme C1 — Auf schnelle Schaltrate
bei 10% des Bereichs pro Stunde
(10 m/Stunde) gesetzt
- Taste fiir manuelles Ubersteuern:
Verbunden mit Digitaleingang 1.1
Nummer des Digitaleingangs
Modulnummer
Negative Polaritat
Spannungsfreie Schaltung

Eingeben der
logischen Gleichung

ECnii
Ecnie
ECN 13
ECn Y
ECN IS
ECN 16
Ecn il

BN

R R Y

AL-A1

29



...4 WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL

...4.2 Einstellen der Logik

Uberschrift — Einstellen der Logik

SEL UP |
LOLIC . . . . )
Um zur Seite fiir das Einstellen der Stiftfunktionen zu wechseln, [ 8 | Taste driicken.
\
| SELECE Auswahl der Gleichung
o con Die zu berechnende Gleichung auswéhlen
£caz - o . . . ) .
el In den (brigen Meniis kann durch Driicken der ¥ ] Taste die ausgewéhlte Gleichung
il angezeigt werden.
EonY
none
-—NONE-
Gleichung Nr.
\ I_rEIement Nr.
ECH -1 Gleichung n/Element 1
Eony Erforderliche Quelle fiir Element 1 auswahlen.
Eine Beschreibung der Quellen kann Tabelle 3.1 auf Seite 15 enthommen werden.
none
—NONE—
\/
ECN -2 Gleichung n/Element 2
Or Operator auswahlen, der fir die Kombination der Elemente 1 und 3 erforderlich ist:
and 0- - Oder
ANd - Und
,'l
Efld End — Beendet die Gleichung
L END—=
£cn i1-3 Gleichung n/Element 3
Eony Schritt 1 und 2 fiir die Elemente 3 bis 7 wiederholen.

Ungerade numerierte Elemente = Quellen
Gerade numerierte Elemente = Operatoren

30
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Zurtck zum Menu Auswahl der Gleichung.



4 WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL

4.3 Einstellen der Stiftfunktionen

Informationen.
* Jeder eingebaute Stift kann einer Trend- oder einer Ereignisfunktion zugewiesen werden.

PEN
FUnceEn
Y
PEN- |
trENd
EUENE
PEN
FUncen
A
Y

Uberschrift — Stiftfunktionen

Um zum Meni WEITERFUHRENDER KONFIGURATIONSLEVEL zu wechseln, [ B | Taste drlcken.

Stift 1

Erforderliche Stiftfunktion auswéahlen:
trENd —  Trend-Stift
EUENt —  Ereignisstift

Hinweis. Ereignisstift- und Echtzeit-Ereignisstift-Option sind separate Funktionen, wobei
lediglich der Ereignisstift in dieser Seite ausgewahlt werden kann. Mit der Echtzeit-Ereignisstift-

Option kann auf derselben Zeitlinie geschrieben werden wie mit dem roten Stift; hierfr ist ein
spezieller Schreibarm und eine separate Motoreinheit erforderlich. Einzelheiten kénnen den
Bestellinformationen des Datenblatts enthommen werden.

[ PER-2 |

Stifte 2 bis 4
Vorgehen wie fir Stift 1, sofern vorhanden.

ZurGck zum Anfang der Seite fur das Einstellen der Stiftfunktionen.
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5 ANSCHLUSSE & BRUCKEN
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Measurement made easy
Ein robuster, zuverlassiger Schreiber,
ausgelegt auf Ihre Anforderungen

Aufzeichnung mit 1 bis 4 Schreibfedern
- komplette Anwendungsflexibilitat

Schutzklasse NEMA 4X/IP 66
- strahlwassergeschutzt

Analog-, Relaisausgdnge, Digitaleingange und Messumformer-
Spannungsversorgung sind Standard
- diverse integrierte Ein- und Ausgange

Mehrere Anzeigetafeln
- kontinuierliche Anzeige aller Signalwerte

Messgenauigkeit 0,1 %
 prazise Prozessinformationen

Hohe Storsicherheit
- robuster, zuverlassiger Betrieb

Serielle Dateniibertragung mit RS485 Modbus
- kompatibel mit offenen Systemen

Integrierte Summierfunktion und mathematische Funktionen
- vollintegrierte Losungen
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C1900 Einfache Bedienung

Der Kreisblattschreiber C1900R ist frei programmierbar fir
bis zu vier Prozesssignale. Durch die Ubersichtlichen
Bedienersteuerungen und die robuste Bauweise ist der
Schreiber fur eine Vielzahl von industriellen
Einsatzumgebungen geeignet. Hervorragende
Standardfunktionen werden erganzt durch eine
leistungsfahige Reihe von Optionen, die eine flexible
Anpassung an lhre spezielle Anwendung ermdglichen.

Umfassende Prozessinformationen
Beim C1900 kdnnen Sie auf einen Blick den Status des
aktuellen Prozesses erkennen: in gut sichtbaren 6-stelligen
Anzeigen werden bis zu vier Prozesswerte gleichzeitig
angezeigt; Alarmmeldungen werden durch blinkende LEDs
unter der Hauptanzeige angezeigt.

Die deutlich beschrifteten Membrantasten gewahren dem
Bediener direkten Zugriff auf Einstellungen und
Konfigurationen, somit eriibrigt sich das Offnen der
Schreibertir. Eine Klartext-Bedienerfiihrung in den
Digitalanzeigen fiihrt den Anwender durch die verschiedenen
Menis. Unbefugter Zugriff auf Konfigurationsanderungsmenis
wird durch einen Passwortschutz verhindert.

CH1 AL1 AL2 AL3 AL4

M e s L —

CH2

s | =il - 2
— t———

CH3

- - " allla

Der Diagrammeschreiber lasst sich problemlos konfigurieren,
damit Sie die Informationen auf die von Ihnen gewlinschte
Weise erhalten. Die Schreibfedern werden einzeln eingestellt,
um die Auflosung fir jedes Signal zu optimieren, und die
Umlaufzeit ist in einem Bereich von einer Stunde bis 32 Tage

wihlbar. Dariiber hinaus kann mithilfe einer Funktion eine P N%\?\T AM. 7
Schreibfeder als Ereignismarkierer mit 3 Positionen auf A 100
derselben Zeitmarke wie Schreibfeder 1 eingerichtet werden. o /
90
AO /
80

o “ 'i» 1‘,._‘
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Flexible Probleml6sung

Der C1900 bietet eine nahtlose Integration von
Regelkreisfunktionalitat zur LOsung von Prozessproblemen
ohne Zusatzgerate.

Summierer, Mathematik und Logik

Fir jeden Kanal sind eingebaute Summierer erhaltlich, die den

Durchfluss integrieren und das Gesamtvolumen errechnen.
Externe Zahler kdnnen durch zugeordnete Relais
entsprechend den Summiererwerten des Schreibers
angesteuert bzw. zurlickgesetzt werden.
Anwenderkonfigurierbare Mathematikfunktionen,
Massedurchflussberechnungen und RH-Tabellen fir die
Luftfeuchtigkeit werden vollstandig unterstiitzt.

Die logischen Funktionen ermdglichen die Kopplung und
Integration einzelner und laufender Funktionen zur Lésung
vielfdltiger Prozessprobleme.

-1 | Commander C1900
0 = |

DurchflussIA

T |

—_—

1
|
|
|
|

| |
DurchflussI B |
|

|

|

|

|

|

|

|

I
I

—_—

_‘_'7 |
DurchﬂussI C

1y
Summierer (72395 ]
| ArB*C | 18901 | |

Mathematische Gleichung

Summierung von drei Durchflusswerten

Zeitgeber und Uhr

Der C1900 ist mit zwei durch die Echtzeituhr des Schreibers
angetriebenen Ereigniszeitgebern ausgestattet. Die
Zeitgeber sind zur Aktivierung des Relais, zum Starten/
Stoppen des Schreibers oder zum Ausldsen anderer
Funktionen im Schreiber konfigurierbar.

Melder

Timer 1
Y

Relais
Logische Gleichung

Kanal 1 Alarm UND

Alarmierung ist nur nachts aktiviert

RS485 Modbus-Kommunikation

Die Kommunikation mit PCs oder PLCs erfolgt Uber eine
serielle RS485-Schnittstelle, sodass der C1900 als Front-End
fur das Datenerfassungssystem eines ganzen Werks
fungieren kann. Uber das Modbus RTU-Protokoll kdnnen alle
Prozesseingaben und anderen Variablen kontinuierlich von
einem Host-PC ausgelesen werden, der dazu eines von vielen
standardmaBigen SCADA-Paketen nutzt.
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Gebaut fiir lhre Anforderungen

Durch die modulare Architektur des C1900 ist ein vielseitiges
Hardwareangebot gegeben. Das Grundgerat lasst sich durch
bis zu funf E/A-Module erganzen.

Das mit jeder Schreibfeder gelieferte E/A-Modul hat einen
vollstandig isolierten Analogeingang, einen Relaisausgang,
eine Messumformer-Spannungsversorgung, eine isolierte
Analogtiibertragung und zwei Digitaleingange.

Weitere Ein-/Ausgangsmoglichkeiten sind durch folgende
verschiedene Steckmodule gegeben:
- Analogeingang und Relais — zur Verwendung mit der
mathematischen Funktion
« Vier Relais — Kanal-Alarmausgange
- Acht Digitaleingdange - Uiber logische Gleichungen
verknUpft
- Acht Digitalausgange — Alarmausgange auf TTL-Pegel
« RS485 Modbus-Kommunikation — Anbindung an PCs

Erweiterungsmoglichkeiten
fur die Zukunft

Der C1900 lasst sich umgehend entsprechend lhren
dynamischen Prozessanforderungen aktualisieren.
Zusatzliche Aufzeichnungskandle, mathematische Funktionen
oder Ein-/Ausgange kénnen in Form von Steckkarten und
leicht montierbaren Schreibfederarmen nachtraglich vor

Ort eingebaut werden. Die Kalibrierwerte sind auf jeder
Eingangskarte gespeichert, wodurch sich die Karten leicht
auswechseln lassen, ohne dass das Gerat neu kalibriert
werden muss.

Anderungen an den Eingangssensoren oder
Aufzeichnungsverfahren kdnnen durch eine Umkonfigurierung
Uber die Haupttastatur durchgefiihrt werden.

Robuste Konstruktion

Durch die Ausfiihrung in Schutzart NEMA 4X kann der C1900
auch rauen Einsatzumgebungen widerstehen und empfiehlt
sich fir die Verwendung in Schalttafeln, die regelmaBig
abgespritzt werden. Das robuste, saurebestandige Gehause
und die gesicherten Kabelverschraubungen entsprechen fir
an Wanden oder Rohren montierten Instrumenten ebenfalls
der Schutzart NEMA 4X.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Fir eine Aufrechterhaltung der Aufzeichnungsgenauigkeit

in gerauschvollen industriellen Umgebungen sorgt eine
fortschrittliche, in den Schreiber integrierte EMV-Abschirmung.
Das Netzteil wurde so entwickelt, dass es auch Spannungsspitzen
und Spannungseinbriichen standhalt. Samtliche Konfigurations-
und Statusinformationen werden in einem nichtfliichtigen
Speichermedium gesichert, um nach einem Spannungsausfall
einen schnellen Wiederanlauf zu gewabhrleisten.

Wartungsarm

Die ausgezeichnete Langzeitstabilitat sorgt fir minimalen
Rekalibrierungsaufwand und spart Unterhaltskosten. Der
Verbrauchsmaterialaufwand wird durch vom Anwender
wahlbare Umlaufzeiten und langlebige Schreibfedern gesenkt.

Eingebaute Qualitat
Der C1900 wurde nach den héchsten Qualitatsstandards,
einschlieBlich DIN EN ISO 9001, konstruiert, gefertigt und gepruift.

Einfache Installation

Verschiedene Montageoptionen ermdglichen eine einfache
Installation des Schreibers in einem Schaltschrank, an einer
Wand oder einem Rohr. Abnehmbare Anschlussklemmen
sorgen fur ein fehlerfreies AnschlieBen der Ein- und
Ausgangsverdrahtung. Dabei erfolgt die Netzstromisolierung
Uber einen eingebauten Netzschalter.

\(?

& A
®

Wandmontage

Rohrmontage

Schalttafelmontage
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Uberblick

1, 2, 3 oder 4 Schreibfedern

10-Zoll-Kreisblatt

Das Standard-E/A-Modul umfasst pro Kanal:

- Analogeingang, Analogausgang,
Messumformer-Spannungsversorgung,
Relaisausgang und 2 Digitaleingange.

Technische Daten

Allgemeines

Bauweise
GroBe 386,8 mm (H) x 382,0 mm (B)
x 141,5 mm (T)
Gewicht 8.2kg

Gehdusewerkstoff verstarktes Polyester mit
Glasfaserfiillung

Fensterwerkstoff  Polycarbonat

Tlrverschluss dicht schlieBend, Tirschloss
optional erhaltlich

Umgebungsbedingungen
Betriebstemperaturbereich 0° bis 55°C
Relative Feuchte 5 bis 95 % rF
(nicht kondensierend)
5 bis 80 % rF (nur Kreisblatt)
Gehauseschutzart NEMA 4X (IP66)
Storfestigkeit IEC 801-4 Level 3
Installation
Montageoptionen Tafel-, Wand- oder Rohrmontage
Anschlussart Schraubenklemme

KabelgréBe (max.) 14 AWG (E/A-Klemmen), 12 AWG
(Spannungsversorgung)

Bedienung und Konfiguration

Programmierung Uber Tasten an der Frontseite

Sicherheit passwortgeschitzte Menus
Sicherheit

Allgemeine Sicherheit IEC348

Galvanische Trennung 500 V DC (Kanal/Kanal)
2 kV DC (Kanal/Masse
Konfigurationsspeicher nichtfliichtiger EEPROM

Bescheinigungen CSA
UL
CSA/FM Klasse 1 Div. 2
CE
Stromversorgung
Spannung 100 bis 240 V AC 10 %

(90V min. bis max. 264V AC), 50/60 Hz
Leistungsaufnahme <30 VA (bei Maximalausbau)
Netzausfall bis zu 60 ms
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Prozesseingange und -ausgange
Allgemeines

Rauschunterdriickung

allgemeiner Modus

>120 dB bei 50/60 Hz
Normaler (Serien-)Modus
>60 dB bei 50/60 Hz

Vergleichsstellenkompensation <0,05 °C/°C

Fiihlerbruchsteuerung

Messbereichsiiber- bzw.
-unterschreitung
Temperaturstabilitat

Langfristige
Messwertabweichung
Eingangswiderstand

Analogeingdnge

Signalarten
Thermoelementtypen
Widerstandsthermometer
Sonstige Linearisierungen
Messzyklus

Galvanische Trennung
Digitalfilter

hochsteuernd oder
absteuernd
0 bis 100 % des
Einheitenbereichs
<0,02 % des Messwerts/°C
bzw. 1pv/°C

<0,01 % des Messwerts bzw.

10 pV jahrlich
>10 MQ (mV- und V-Signale)
39 Q (mA-Eingédnge)

mV,V, mA, Q
B,E,J,K,N,R,S, T

Pt100

X2, x3/2 x5/2, linear

250 ms pro Kanal

500 V DC (Kanal/Kanal)

0 bis 60 s programmierbar

Spannungsversorgung fiir Zweileiter-Messumformer

Anzahl

Spannung
Stromstarke
Galvanische Trennung

Analogeingdnge

1 pro Kanal

24 V DC (Nennspannung)
bis zu 25 mA

500 V DC (Kanal/Kanal)

Analogausgange
Typ
Genauigkeit
Maximale Last
Galvanische Trennung

Relaisausgange
Typ
Nennleistung
(induktionsfreie Last)

Digitaleingange
Typ
Min. Impuls
Galvanische Trennung

Digitalausgange
Typ
Nennwert
Galvanische Trennung

Serielle Dateniibertragung
Anschlisse
Protokoll

4 bis 20mA
+0.1%
750 W
500V DC

einpoliger Umschalter

5Abeill5/230V AC

TTL oder potenzialfrei
250 ms

50V DC zwischen den
Modulen, keine Trennung
innerhalb des Moduls

5VTTL

5 mA pro Ausgang

500 V DC zwischen den
Modulen, keine Trennung
innerhalb des Moduls

RS-485, 4-polig
Modbus RTU

Typ Bereich min. Bereich max. Min. Spanne Genauigkeit
mV 0 150 5 *+0,1 % des Messwerts oder 10 pV
\ 0 5 0,1 +0,1 % des Messwerts oder 20 mV
mA 0 50 1 *0,2 % des Messwerts oder 0,2 pA
Ohms (hoch) 0 750 20 +0,2 % des Messwerts oder 0,1 Q)
Ohms (niedrig) 0 10k 400 +0,5 % des Messwerts oder 10 Q

°C
Typ Bereich min. Bereich max. Genauigkeit (ohne Vergleichsstelle)
B -18 1800 +2 °C (liber 200 °C)
E -100 900 +0,5°C
] -100 900 *0,5°C
K -100 1300 +0,5°C
N -200 1300 +0,5°C
R -18 1700 +1 °C (lber 300 °C)
S -18 1700 *1 °C (liber 200 °C)
T -250 300 +0,5°C
Pt100 -200 600 *0,5°C




Spezifikation
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Aufzeichnungssystem

Schreibfedern
Anzahl
Ansprechzeit
Auflésung
Federanhebung

Ereignisregistrierung
Standard

Echtzeit-Modus

Kreisblatt
GroBe
Umlaufzeit
Drehgenauigkeit

1,2, 3, oder 4 (rot, blau, griin, schwarz)
7 Sekunden (volle Schreibbreite)
0,1-%-Schritte

motorisch, wahlweise mit
automatischer Absenkung

3-Positionen-Ereignismarker fir
jeden Kanal
3-Positionen-Ereignismarker auf
derselben Zeitmarke wie Spur 1

ca. 254 mm oder 105 mm
1 bis 167 Stunden oder 7 bis 32 Tage
<0,5 % der Drehzeit

Anzeige- und Bedientafeln

Displays
Anzahl

Typ
Statusanzeigen

Alarmanzeigen

Membrantasten
Funktionen

2 (1 oder 2 Schreibfedern) oder

4 (3 oder 4 Schreibfedern)

6-stellige rote LEDs, 14 mm hoch
Anzeige der Kanalnummer auf

dem Display

Anzeige der Kandle mit aktiven Alarmen

Zugriff auf Programmiermends,
VergroBern/Verringern,
Federanhebung und benutzerdefinierte
Funktionstaste

Alarme und logische Gleichungen

Alarme
Anzahl

Typ

Einstellungen

Log. Gleichungen
Anzahl
Funktionen
Eingange

Ausgange

4 pro Kanal

Uber- bzw. Unterschreiten von
Grenzwerten, schnelle bzw. langsame
Anderung von EingangsgréBen,
Zeitverzdgerung

Hysterese, Zeitverzogerung

4

ODER, UND

Alarmzustande, Digitaleingange,
Summierer, Logik

Relais, Digitalausgange, Stoppen der
Registrierung, Alarmbestatigung

Erweiterte Softwarefunktionen

Summierer
Anzahl 1 pro Kanal
Bereich bis max. 99.999.999
Ausgang Externer Zahler, Impuls beim Erreichen
des vorgegebenen Zahlerstands
Mathematik
Anzahl der Gruppen 4
Typ +, -, X, +, Min- und Max-Auswabhl,
max., min., Durchschnitt,
Massedurchfluss, relative Feuchte
Timer
Anzahl 2
Typ Ereignis im Echtzeitmodus mit
einstellbarer Dauer
Ausgang Relais, Digitalausgang,

logische Gleichung

Optionsmodule*
Anzahl 5 plus 1 x Standard-E/A-Modul
Anschluss Steckkarten mit abnehmbaren
Klemmblocken

EMV

Konstruktions- und Fertigungsnormen
CSA allgemeine Sicherheit zugelassen
UL allgemeine Sicherheit zugelassen
CSA/FM Klasse 1 Div. 2 zugelassen

Emissionen und Storfestigkeit
Entspricht den Anforderungen von:
- EN50081-2
- EN50082-2
- Entspricht IEC 61326 fiir industrielle Umgebungen
« CE-Zeichen
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Optionsmodultypen

E/A pro Modul Max. Anz.
Optionsmodultypen Analogeingang Analogausgang MU- Speisung Relais Digital-Eing. Digitalausgang Kommun. pro Gerét
Standard-E/A-Modul 1 1 1 1 2 3
Analogeingang + Relais 1 1 5
4 Relais 4 2
8 Digitaleingédnge 8 3
8 Digitalausgange 8 3
RS485-Kommunikation 1 1

19013 (nicht aufriistbar)
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Weitere Informationen- Codes zur Produktkennzeichnung

TEIL1
Kreisblattschreiber C1900 1I9XX X X X | X X | X X X X X X XXX OPT
Eine Schreibfeder (rot) 11
. Zwei Schreibfedern (rot und griin) 12
*
Schreiber Drei Schreibfedern (rot, griin und blau) 13
Vier Schreibfedern (rot, griin, blau und schwarz) 14
Standard (Schreiber/Regler) ]
Diagrammtyp Kreisblatter des Typs KPC 105, PX und PXR K
Kreisblatter der Marke Chessell C
Standard A
CSA-Zulassung B
Elektrischer Code UL-Zulassung U
CSA/FM Klasse 1 Div. 2 F
CSA + UL-Zulassung*** D
. Keine (]
Optionales Modul Zusatzmodule - Teil 2 ausfiillen A
Keine 0
Obtionen Summierer 3
P Mathematik und Timer A
Summierer, Mathematik und Timer B
. Nicht eingebaut 1
Tiirschloss Eingebaut >
115V AC 1
Stromversorgun 230VAC 2
gung 115V AC, mit Netzschalter 4
230V AC, mit Netzschalter 5
TEIL 2 Zusatzmodule Modultyp
Steckplatz 2/Eingang Kanal 2* o 1 2
Steckplatz 3/Eingang Kanal 3* o 1 2
Steckplatz 4/Eingang Kanal 4* 0O 1 2 3 4 5 6
Modulposition 5 0 2 3 4 5
Modulposition 6 0O 2 4 5 8
GemaB Firmennorm STD
Kundenspezifische Konfiguration (Ausfiillen und Einreichen des kundenspezifischen Konfigurationsblatts
Sondereinstellungen INFO8/032 fiir C1900R durch den Kunden erforderlich) Cus
Sondereinstellungen SXX
Spezielle Konfiguration (Bereitstellung der Konfigurationsdetails durch den Kunden erforderlich) ENG
Kalibrierzertifikat ** C1
Gedruckte Bedienungsanleitung
Englisch M5
Deutsch M1
Spanisch M3
Franzdsisch M4
Italienisch M2

* Jeder Kanal ist mit einem dazugehdrigen Standard-E/A-Modul ausgeristet. Das Standard-E/A-Modul umfasst pro Kanal:
Analogeingang, Analogausgang, Relais, Messumformer-Spannungsversorgung und zwei Digitaleingange.

Zusatzliche Eingangs-/Ausgangsmodule kénnen auf Wunsch in nicht belegten Modulsteckplatzen eingebaut werden. Diese
Zusatzmodule sind in Teil 2 des Bestellhinweises anzugeben.

** Bei der Bestellung eines Kalibrierzertifikats wird dieses gemaB dem angegebenen Konfigurationstyp erstellt:

CUS/ENG - Die Ein- und Ausgange werden nach den vom Kunden bereitgestellten Konfigurationsdetails und -bereichen
kalibriert.

STD - Die Ein- und Ausgange sind entsprechend der werkseitigen Standardkonfiguration und -bereiche des Gerats kalibriert.

*** Das Gerat wird sowohl mit CSA- als auch mit UL-Zulassungen geliefert.


http://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=INF08%2F032&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
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Zubehor

Gehause-Schalttafel-Dichtung C1900/0149
Wandmontagesatz C1900/1712
Rohrmontagesatz C1900/0713
Packung mit roten Schreibfedern C1900/0121
Packung mit griinen Schreibfedern C1900/0122
Packung mit blauen Schreibfedern C1900/0120
Packung mit schwarzen Schreibfedern C1900/0119
Packung mit violetten Schreibfedern C1900/0123
Kundendienst fir gefertigte Konfiguration ENG/REC

Informationen iiber die Modultypen

0]

0o U~ wn

Kein Modul eingebaut/Schreibfeder-Eingangskanal*
Standardein-/-ausgang

Analogeingang (mathem. Eingang) + Relais

Vier Relais

Acht Digitaleingdange

Acht Digitalausgange

Ereignismarker im Echtzeitmodus (violett)

RS485 Modbus-Kommunikation

* Alle Gerate mit 2, 3 oder 4 Schreibspuren sind mit einem
Standard-E/A-Modul im entsprechenden Modulsteckplatz
ausgestattet. (Im jeweiligen Bestellcodefeld eine ,,0“ eingeben.)

Beispiel:

3 Schreibfedern ———! |
RS485 Modbus-Kommunikation

4 Relais

1913JAA01100308STD

Modulpositionen

1 2 3 456

11
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Elektrische Anschllisse

; % E | t } Analog-Ausg. 4 E—a1= _
3=t o 2
4 T=—2 . . . 6| (E—24 +
s Analogeingang - siehe b bis h =_g*
6= d - Zweileiter-Messumformer
7| =—=21—— Allgemein
8|2 +— Logik 1 } Logikeingdnge (] (]
9|=—21— Logik2 3| [(E—2 3| E—= -
10[=—=1— SchlieBer } % Z } % 2
11| =—2+— Allgemein | Relaisausgan
rE—=— éﬁgner gang 6| (E—2 6 m—= +
=2/ == 2/
Klemmenanschliisse - Ubersicht e - Thermoelement g - Niederspannung (mV)
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(Schutzleiter)

mi

Phase

Nullleiter

=

EIN/AUS-Schalter
(optional)

Sicherung (optional)

Spannungsversorgungsanschliisse
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Gesamtabmessungen

Abmessungen in mm

[e———— 382 47 320,8 ‘
, e 3556 — =]
~—— 323 | T
° i 320,8 360,4 323 285,75
386
[ I I ] * i /
[ I I ]

[ 28 110898 1294 ‘
B 43,2 * J¢16,25
I I + 33 4 Bohrungen mit 7,14 mm
b S 1 Durchm. oder Gewindeloch
66 fir ¥-Zoll-Gewinde
/‘\ f‘\ I‘\ I‘\ I‘\ /‘\
T?’\‘/ \"/T’/’\J \J, 35
* Schalttafelausschnitt

E 36,6 — typischer Abstand zwischen benachbarten Bohrungsmitten
= 183,4 =

22,35
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