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Telif Hakki

Bu belgedeki bilgileri herhangi bir bildirimde bulunulmaksizin degistirilebilir ve
ABB Oy tarafindan bu konuda taahiit verilmesi olarak yorumlanmamalidir. ABB
Oy bu belgede ortaya cikabilecek herhangi bir hata icin sorumluluk kabul
etmemektedir.

Higbir sekilde, ABB Oy bu belgenin kullanimi nedeniyle ortaya ¢ikacak herhangi
bir bi¢imde veya tiirde dogrudan, dolayli, 6zel, arizi veya sonug¢sal hasar nedeniyle
sorumlu olmayacak ve ayrica ABB Oy bu belgede tarif edilen herhangi bir yazilim
veya donanimin kullanimi nedeniyle ortaya ¢ikacak herhangi bir arizi veya
sonugsal hasar nedeniyle sorumlu olmayacaktir.

Bu belge ve bolimleri ABB Oy'nin yazili izni olmaksizin ¢ogaltilamaz veya
kopyalanamaz ve bu belgenin igerigi ti¢iincii taraflara a¢iklanamaz veya yetkisiz bir
sekilde kullanilamaz.

Bu belgede tarif verilen yazilim veya donanim lisans sézlesmesi ile verilmis olup
yalniz bu lisans sdzlesmesi hiikiimlerine uygun olarak kullanilabilir, kopyalanabilir
veya igerigi ifsa edilebilir.

© Telif Hakki 2009 ABB

Oy Tiim haklar1 saklidir.

Ticari

Markalar

ABB, ABB Grubunun tescilli ticari markasidir. Bu belgede adi1 gecen diger tiim

marka veya {irlin adlar, sahiplerinin ticari markalar1 veya tescilli ticari
markalaridir.

Garanti

Garanti kosullar1 hakkinda bilgi almak icin liitfen size en yakin ABB yetkilisine
bagvurun.
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1.1.

1.2.

1.3.

Giris
Bu kilavuz hakkinda

Bu kilavuz, gerilim rélesi REU610 ve uygulamalari hakkinda genis kapsamli
bilgiler vermekte ve rélenin teknik tanimi tizerinde odaklanmaktadir.

Insan-bilgisayar arayiizii (MMI) olarak da bilinen rélenin insan-bilgisayar

arayiiztiniin (HMI) nasil kullanilacagi ile ilgili yonergeler i¢in Operator Kilavuzuna
ve rolenin kurulumu i¢in Kurulum Kilavuzuna bakin.

Kullanilan Semboller

Bu yaym, giivenlik ile ilgili durumlara veya diger onemli bilgilere isaret eden
asagidaki simgeleri icermektedir:

Elektrik uyar1 simgesi elektrik ¢arpmasi ile sonuglanabilecek bir
A tehlike varhigina isaret eder.

Uyari simgesi fiziksel yaralanma ile sonuglanabilecek bir tehlike
varligina igaret eder.

J—

i‘\ Dikkat simgesi metinde tizerinde durulan kavram ile ilgili olarak
= onemli bilgilere veya uyariya isaret eder. Yazilimin bozulmasina veya
; ekipman veya millke hasar gelmesine sebep olabilecek bir tehlike
varligina isaret edebilir.

-

ﬂ Bilgi simgesi okuyucuyu ilgili olgu ve durumlar hakkinda uyarir.

Ipucu simgesi, 6rnegin projenizin nasil tasarlanacag: veya belirli
Q bir fonksiyonun nasil kullanilacag: hakkinda tavsiyede bulunur.

Her ne kadar uyar tehlikeleri fiziksel yaralanma ile ilgili olsa da, hasar gérmiis
ekipmanin ¢alistirilmasinin belli kosullarda proses performansinin azalmasina ve
fiziksel yaralanma veya 6liime sebep verebilecegi anlagilmalidir. Bu yilizden, tiim
uyar1 ve dikkat bildirimlerine tam olarak uyun.

Hedef kitle

Bu kilavuz, tirtiniin normal kullanimini ve ayrica yapilandirilmasini destekleyecek
operator ve muhendislere yoneliktir.
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1.4. Urlin dokiimantasyonu
Role ve bu kilavuza ek olarak, teslimata asagidaki roleye 6zel dokiimantasyonu
icerir:
Tablo 1.4.-1 REU610 drun dokiimantasyonu
Adi Belge No
Dogrulama belgesi 1MRS081662
Kurulum Kilavuzu 1MRS752265-MUM
Operatér Kilavuzu 1MRS755971
Tablo 1.4.-2 REUG610 i¢in diger referans dokimantasyonu
Adi Belge No
Modicon Modbus Protokol Referans Kilavuzu, Rev. E PI-MBUS-300
1.5. Belge standartlari

Asagidaki standartlar materyalin sunumu i¢in kullanilmistir:

.

Insan makine arayiizii (HMI) menii yapisinda basma diigmesi navigasyonu
basma diigmesi simgelerini kullanarak sunulur; drnegin:

Secenekler arasinda gezinmek i¢in, [4 ve|v kullanin.
HMI menii yolu asagidaki sekilde sunulmaktadir:

Su se¢imi yapmak i¢in ok diigmelerini kullanin:
CONFIGURATION\COMMUNICATION\SPA SETTINGS\PASSWORD
SPA.

Parametre adlari, menii adlari, role hedef mesajlar1 ve rolenin HMI goriintimleri
Courier yazi tipinde goriintiilenir; 6rnegin:

DEMAND VALUES ve HISTORY DATA meniilerinde diger 6l¢iilen degerleri
izlemek i¢in ok diigmelerini kullanin.

Kullanicinin dikkatine sunmak faydali oldugunda, HMI iletileri tirnak isareti
icerisinde gosterilir. Ornegin:

Yeni bir sifre kaydettiginizde, role kaydetme islemini ekran iizerinde bir kez - -
-" simgesini yanip sondiirerek onaylar.
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1.6.

Belge degisiklikleri

Siriim IED Tarih Glincelleme gegmisi
Revizyon
A A 01.02.2006 Belge olusturuldu
B C 01.10.2007 igerik glincellendi
C C 12.12.2007 Siparis parga ve aksesuar siparigiyle
ilgili bilgi eklendi.
D C 22.05.2009 icerik giincellendi
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2. Guvenlik bilgisi

A\

Yardimci gerilimin baglantis1 kesildiginde bile, konnektoérler
uzerinde tehlikeli gerilimler olabilir.

Gerekli 6zenin gosterilmemesi 6lime, fiziksel yaralanmaya veya
ciddi diizeyde miilk hasarina sebep olabilir.

Sadece ehliyetli bir elektrik teknisyeninin elektriksel montaji
gerceklestirmesine izin verilmelidir.

Ulusal ve yerel elektrik giivenlik yonetmeliklerine her zaman
i¢in uyulmalidir.

Cihazin sasisi dikkatli bir sekilde topraklanmalidir.

Fisli tinitenin baglantis1 muhafazadan ¢ikarildiginda, muhafazanin ig
kismina dokunmayin. Réle muhafazasinin i¢ kisimlar ytiksek gerilim
potansiyelini igerebilir ve bunlara dokunulmasi fiziksel yaralanmaya
sebep olabilir.

Cihaz, elektrostatik bosalmaya kars1 hassas bilesenler i¢erebilir. Bu
ylizden, elektronik bilesenlere gereksiz bir sekilde dokunulmasindan
kaginilmalidir.

Cihazin Ust kolu lizerindeki koli bandinin yirtilmasi {iriinii garanti
kapsamindan ¢ikarir ve dogru bir ¢alisma artik garanti edilmez.
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3. Urtin genel gorianim

3.1. Rolenin kullanimi

REU610 gerilim rélesi, biiylik 6l¢ilide asir1 gerilim ve diisiik gerilim korumasi ve
orta gerilim dagitim sebekelerinin denetlenmesi i¢in tasarlanmis ¢ok yonlii ve ¢ok
fonksiyonlu bir koruma rélesidir. Réle ayrica jenerator, motor ve trafolarin
korunmasi i¢in kullanilabilmektedir.

Role bir mikroislemci ortamina dayanir. Kendini denetleyen bir sistem, stirekli
olarak rélenin ¢alismasini izler.

HMI bir likit kristal ekran (LCD) igerir, boylece rolenin yerel kullanimi giivenli ve
kolay olur.

Seri bir iletisim ile r6lenin yerel kontrolii, 6n iletisim portuna baglanmis bir
bilgisayar ile gergeklestirilebilir. Uzaktan kontrol, seri iletisim veri yolu tizerinden
kontrol ve izleme sistemine bagli olan arka konnektor ile gergeklestirilebilir.

3.2. Ozellikler
= Sabit zamanl veya IDTM karakteristigi, diisiik ayar unsuru ile birlikte
asir1 gerilim korumast

= Sabit zamanlh veya IDTM karakteristigi, yiiksek ayar unsuru ile birlikte
asir1 gerilim korumast

= Faz-faz gerilim 6l¢limiine veya negatif bilesen (NPS) gerilimine
dayanmaktadir

= Sabit zamanli veya IDTM Kkarakteristigi, diisiik ayar unsuru ile birlikte
diisiik gerilim korumasi

= Bir alarm unsuru olarak da kullanilabilmektedir

= Sabit zamanli veya IDTM Kkarakteristigi, yiiksek ayar unsuru ile birlikte
diisiik gerilim korumasi
= Faz-faz gerilim 6l¢timiine veya pozitif bilesen (PPS) gerilimine
dayanmaktadir

= Sabit zamanli karakteristigi, diisiik ayar unsuru ile birlikte rezidiiel asirt
gerilim korumasi

= Sabit zamanli karakteristigi, yliksek ayar unsuru ile birlikte rezidiiel asirt
gerilim korumasi

= Kesici ariza koruma
= Kesici durum izleme i¢in agma sayact

= Uyar sinyalini agma i¢cermeyen ¢ikisina yonlendirme ihtimali ile agma devresi
denetimi

= Acma kilit fonksiyonu
= Dort adet dogru gerilim girisi

= Kaullanici tarafindan segilebilir anma gerilimi 100/110/115/120 V
= Kullanici tarafindan segilebilir anma frekansi 50/60 Hz
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= Ug adet normalde acik agma kontaklari
=~ Istege bagl I/O modiilii iizerinde iki degistirme (form c) agma igermeyen
kontak ve {li¢ ek degistirme (form ¢) agma icermeyen kontak
= Istenen islem i¢in serbest bir sekilde yapilandirilabilen ¢ikis kontak fonksiyonlari

=~ Istege bagl I/O modiilii iizerinde iki adet galvanik olarak yalitilmus dijital giris
ve li¢ ek galvanik olarak yalitilmus dijital ¢ikis

= Bozulum kaydedici:
= 80 saniyeye kadar kayit siiresi
= Bir veya daha fazla i¢ veya dijital giris sinyalini tetikleyerek
~ Dort analog kanal ve sekiz adede kadar kullanici tarafindan segilebilen dijital
kanali kaydeder

= Ayarlanabilir 6rnekleme hiz1
= Asagida siralanan 6geler icin kalici bellek:
= Olay zaman etiketi ile birlikte 100 adede kadar olay kodu
~ Ayar degerleri
= Bozulum kaydedici verisi
= Zaman damgasi ile birlikte son bes olayin kaydedilmis verisi
* Koruma elemanlari i¢in baglatma sayisi

= Elektrik kesintisi aninda durumu gosteren calistirma hedef iletileri ve
LED'ler

> Alfanumetik LCD ve navigasyon diigmelerine sahip HMI
= Sekiz adet programlanabilir LED

> Coklu dil destegi

> HMI igin kullanici tarafindan segilebilir sifre korumasi

= Primer gerilim degerlerinin gésterimi

= Tim ayarlar bir PC ile degistirilebilir

> Optik 0n iletisim baglantisi: kablosuz veya kablo ile

=~ SPA-bara, IEC 60870-5-103 veya Modbus (RTU ve ASCII) iletisim protokoli
kullanilarak, sistem iletisimi i¢in plastik fiber optik, karisik fiber optik (plastik
ve cam) veya RS-485 baglantisi ile birlikte istege bagl arka iletisim modiilii

> DNP 3.0 iletisim protokolii kullanilarak sistem iletisimi igin RS-485
baglantisi ile birlikte istege bagli DNP 3.0 arka iletisim modiilii

= Gergek zamanli saat i¢in pil yedegi
> Dijital giris ile saat senkronizasyonu
~  Pil sarj gozetleme
= Elektronik ve yazilimin siirekli olarak otomatik gozetlenmesi
~ Role i¢ arizasinda, tiim koruma eleman ve ¢ikislar Kilitlenir
> Cikarilabilir figli iinite
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4.1.

4.2.

Uygulama

REUG61, genel gerilim denetim uygulamalarinda kullanilan esnek ve ¢ok
fonksiyonlu bir gerilim rolesidir. Endiistriyel ¢ikis fider ve motor fider
uygulamalarinda, REF610 fider koruma rdlesi ve REM610 motor koruma rdlesi
iiriin ¢esitlerini tamamlar. Bu réle ayrica endiistride ve yardimci uygulamalarda
art¢1 koruma olarak da kullanilabilir.

Iki asir1 gerilim koruma eleman, iki diisiik gerilim koruma eleman1 ve iki
rezidiiel agir1 gerilim koruma elemani dahil olmak iizere ¢ok sayida entegre
koruma fonksiyonu réleyi ¢esitli gerilim ariza kosullarina karsi tam olarak
koruyucu haline getirmektedir.

Cok sayidaki dijital giris ve ¢ikis kontaklar1 genis bir yelpazede uygulamaya

izin verir.

Gereksinimler

Rolenin dogru ve giivenli bir sekilde ¢aligmasini temin etmek i¢in, role belirli
kosullar altinda ¢alistirildiginda her bes yilda gergeklestirilecek onleyici bakimin
yapilmasi tavsiye edilmektedir. Tablo 4.1.-1 ve Boliim 5.2.3. Teknik veri kismina
bakin.

Gergek zamanli saat veya kaydedilmis veri fonksiyonlari i¢in kullanildiginda, pilin
her bes yilda bir degistirilmesi gerekir.

Tablo 4.1.-1 Cevresel kogullar

Tavsiye edilen sicaklik araligi (surekli) -10...+55°C

Sicaklik araligi sinirlari (kisa donem) -40...+70°C

Tanimlanmis hizmet sicaklik aralidi igerisinde gerilim rélesinin dogru |%0,1/°C
calismasi Uzerinde sicakligin etkisi

Nakliye ve depolama sicaklik arahgi -40...+85°C

Yapilandirma

Cikis kontak matrisinin uygun bir sekilde yapilandirilmasi, koruma elemanlarindan
gelen sinyallerin kullanimini kontak fonksiyonlar: olarak saglar. Baglatma
sinyalleri, kilitleme ile birlikte hareket eden koruma réleleri ve sinyalleme igin
kullanlabilir.

Sek. 4.2.-1 roleyi agma kilit fonksiyonu ve harici resetleme anahtari ile birlikte
temsil eder.
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5. Teknik aciklama

5.1. Fonksiyonel agiklama

5.1.1. Uriin fonksiyonlar

5.1.1.1. Koruma fonksiyonlari
Table 5.1.1.1.-1 IEC sembolleri ve IEEE cihaz numaralari
Fonksiyon tanimi IEC sembolii IEEE cihaz

numarasi

Asir gerilim korumasi, dusuk ayar elemani u> 59P-1
Asin gerilim korumasi, yliksek ayar elemani u>> 59P-2
Negatif bilesen asir gerilim koruma uz2> 47
Dusuk gerilim korumasi, dislik ayar elemani U< 27P-1
Dusuk gerilim korumasi, yiuksek ayar elemani U<< 27P-2
Pozitif bilesen dusuk gerilim korumasi Ul< 27D
Rezidiel asiri gerilim korumasi, disiik ayar uo> 59N-1
Rezidiel asir gerilim korumasi, yiksek ayar Uo>> 59N-2
Kesici ariza koruma CBFP CBFAIL
Kilitteme rolesi 86
Koruma fonksiyon agiklamalari igin, BOIUm 5.1.4 Koruma'ya bakin.

5.1.1.2. Girigler

Role, dort adet enerjilendirme girisi, iki dijital giris ve dig bir gerilim ile kontrol
edilen ii¢ istege bagh dijital giris ile birlikte sunulur. Enerjilendirme girislerinin
Ucu faz-faz gerilimi ve biri ise reziduel gerilim icindir.

bununla birlikte, faz-toprak gerilimleri de 6lgmek igin kullanilabilir.

ﬂ Roéle temel olarak faz-faz gerilimleri 6lgmek i¢in tasarlanmus olup,

Bununla birlikte, role gerilimi faz-toprak gerilimden faz-faza gerilime

doniismemektedir.

Dijital girislerin fonksiyonlar1 SGB anahtarlari ile belirlenir. Ayrintilar igin,
bkz. Boliim 5.2.1 Girig/cikis baglantilar1 ve Tablo 5.1.4.7.-7, Tablo 5.2.1.-1 ve

Tablo 5.2.1.-5.
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5.1.1.3.

5.1.1.4.

5.1.15.

Cikiglar

Role sunlarla birlikte verilmektedir:

= Ug agma ¢iki kontag1 PO1, PO2 ve PO3
= 1ki agma igermeyen ¢ikis kontag1 SO1 ve SO2
= Ug istege bagli agma icermeyen ¢ikis kontaklar1 SO3, SO4 ve SO5

SGR1...8 anahtar gruplar, i¢ sinyalleri koruma elemanlarindan ve dig agma
sinyallerini istenilen agma igermeyen veya agma ¢ikis kontaklarina yonlendirmek
i¢in kullanilir. Minimum darbe uzunlugu 40 veya 80 ms olacak sekilde
yapilandirilabilir ve agma ¢ikis kontaklar takili olarak yapilandirilabilir.

Bozulum kaydedici

Rdéle bir i¢ bozulum kaydedici icermekte, bununla ani olarak 6l¢iilen degerler veya
oOlgiilen sinyallerinin RMS egrileri ve kullanicinin secebilecegi dort adede kadar
dijital sinyal yani dijital girig sinyali ve koruma elemanlarindan gelen i¢ sinyaller
kaydedilmektedir. Herhangi bir dijital sinyal, diisen veya yiikselen kenarda
kaydediciyi tetiklemek icin ayarlanabilmektedir.

On pano

Rolenin 6n paneli sunlari igerir:

~  Arka 151k ve otomatik renk kontrolii ile birlikte alfanumerik 2 x 16 karakterli
LCD

= Sabit islevsellige sahip {i¢ adet hedef LED'i (yesil, sar1, kirmizi)

= Sekiz adet programlanabilir hedef LED'i (kirmiz1)

= Menii yapisinda gezinmek ve ayar degerlerini ayarlamak i¢in kullanilmak iizere,
dort adet ok diigmesi ve temizleme/iptal ve giris i¢in diigmelere sahip HMI
basma diigmesi

= Hedef LED!i ile birlikte, optik olarak yalitilmus seri iletisim portu.

Iki seviyede HMI sifresi vardir; tiim ayarlar icin ana HMI ayar sifresi ve sadece
iletisim ayarlar1 i¢in HMI iletisim gifresi.

HMI sifreleri, tiim kullanici tarafindan ayarlanabilir degerlerin yetkisiz kisiler
tarafindan degistirilmesini engellemek icin ayarlanabilir. Hem HMI ayar sifresi
hem de HMI iletisim sifresi etkisiz olarak kalir ve varsayilan HMI sifresi
degistirilene kadar parametre degerlerini degistirmek i¢in gerekmemektedir.

HMI ayar veya iletisim sifresinin basaril1 bir sekilde girilmesi bir olay

kodu olusturmak i¢in se¢ilebilir. Bu 6zellik, yerel HMI ile etkilesim
etkinliklerine isaret etmek i¢in kullanilabilir.

HMI ile ilgili daha fazla bilgi i¢in, Operator Kilavuzuna bakin.
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5.1.1.6.

5.1.1.7.

Kalici bellek

Role kalic1 bellekte cesitli verileri kaydetmek i¢in yapilandirilabilir. Bu bellek ile
herhangi bir yardimei gerilim kaybinda veri muhafaza edilir (pilin yerlestirilmesi
ve sarj edilmesi sartiyla). Calistirma hedef iletileri ve LED'ler, bozulum kaydedici
verisi, olay kodlar1 ve kaydedilmis verilerin hepsi kalic1 bellekte kaydedilecek
sekilde yapilandirilabilir iken, ayar degerleri ve agma sayaglart her zaman igin
EEPROM'da kaydedilir. EEPROM'un pil yedegine gereksinimi yoktur.

Kendi Kendini Denetleme

Rolenin kendini denetleyen sistemi, ¢alisma zamani ariza durumlarini yonetir ve
kullaniciya mevcut ariza hakkinda bilgi verir. Iki tip ariza hedefi vardir. Bunlar i¢
r6le ariza (IRF) hedefleri ve uyarilardir. i role arizalari rélenin ¢alismasini
engeller. Uyarilar daha az ciddi arizalar olup, tam veya azaltilmis islevsellik ile
birlikte siirekli role ¢alistirmaya izin verilmektedir.

ic role anizasi (IRF)

Kendini denetleyen sistem kalict bir i¢ role arizasimi algiladiginda, yesil hedef
LED'i yanip sonmeye baslar. Ayn1 anda, normalde alinan IRF kontagi (ayrica IRF
rolesi olarak da bilinir) diiser. Ekran iizerinde INTERNAL FAULT (IC ARIZA)
yazis1 gorundr.

INTERNAL FAULT
FAULT CODE :30

A040278

Sek. 5.1.1.7.-1 Kalici IRF

Uyari

Daha az ciddi bir ariza (uyar1) olmas1 durumunda, arizadan etkilenme olasilig1 olan
koruma fonksiyonlar1 hari¢ olmak iizere, réle ¢alismaya devam edecektir. Bu tip bir
arizada, yesil hedef LED'i normal ¢alismadaymus gibi yanmaya devam edecek,
fakat bir ariza kodu ile birlikte WARNING (UYARI) yazis1 veya ariza tipini
belirten bir yazili mesaj LCD {izerinde goriiniir. A¢gma devresi denetimi tarafindan
algilanan bir agma devresinde bulunan bir dig ariza nedeniyle uyari olmasi halinde,
SO2 etkinlestirilir (eger SGF1/8=1 ise).
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5.1.1.8.

WARNING
BATTERY LOW

A040279

Sek. 5.1.1.7.-2  Mesgj ile birlikte uyari
metni

WARNING
FAUIL T CODE: 33

A040280

Fig. 5.1.1.7.-3 Metin mesajlari ile birlikte uyari

Ariza kodlari igin, 5.1.18. Otomatik gézetleme (IRF) sistemi
kismina bakin.

Zaman senkronizasyonu

Rolenin gergek zamanli saatinin zaman senkronizasyonu iki farkli bigimde
gerceklestirilebilir: bir iletisim protokolii kullanilarak seri iletisim yoluyla veya
dijital giris yoluyla.

Zaman senkronizasyonu seri iletisim yoluyla gerceklestirildiginde, saat rélenin
ger¢ek zamanli saatine dogrudan yazilir.

Herhangi bir dijital giris zaman senkronizasyonu i¢in yapilandirilabilir ve dakika
darbe veya saniye darbe senkronizasyonu i¢in kullanilabilir. Senkronizasyon
darbesi otomatik olarak secilir ve darbenin ortaya ¢iktig1 zaman araligina baglidir.
Kabul edilebilir zaman araliginda iki adet tespit edilen darbe, rélenin darbe
senkronizasyonunu etkinlestirmesinden 6nce gereklidir. Sirastyla, senkronizasyon
darbesi kayboldugunda, réle, darbe senkronizasyonunu devre dis1 birakmadan 6nce
dort darbelik zaman araligina karsilik gelen siireyi gecirir. Saatin, seri iletisim
yoluyla veya manuel olarak HMI yoluyla ayarlanmasi gerekir.

Saatin seri iletisim yoluyla ayarlanmas1 ve dakika darbe senkronizasyonunun
kullanilmas1 durumunda, sadece yil-ay-guin-saat-dakika rélenin ger¢ek zamanli
saatine yazilir ve saniye darbe senkronizasyonu kullanildiginda, sadece yil-ay-gln-
saat-dakika-saniye yazilir. Rélenin ger¢ek zamanli saati, saniye veya dakika darbe
senkronizasyonunun kullanilmasina bagli olarak, en yakin tam saniye veya
dakikaya yuvarlanir. Saat HMI araciligiyla ayarlandiginda, tiim saat rolenin gercek
zamanli saatine yazilir.



1IMRS757723

Gerilim Rolesi REU610

Teknik Referans Kilavuzu - ANSI Strimu

5.1.2.

Senkronizasyon darbesi, rélenin gercek zamanli saatinden saniye darbesi i¢in £0,05
saniyeden fazla veya dakika darbe senkronizasyonu igin £2 saniyeden fazla
farklilik gosterirse, senkronizasyon darbesi reddedilir.

Zaman senkronizasyonu her zaman i¢in dijital girigin yiikselen kenarinda tetiklenir.
Saat, rolenin saati hizlandirilarak veya yavaglatilarak ayarlanir. Bu sekilde, saat,
saat ayarlamasi sirasinda durmaz veya ani yiikselmeler gergeklestirmez. Bir dijital
giris ile zaman senkronizasyonu dahilinde elde edilebilen tipik dogruluk, saniye
darbe senkronizasyonu icin 2,5 milisaniye ve dakika darbe senkronizasyonu icin
15 milisaniyedir.

Dijital giris sinyalinin darbe uzunlugu zaman
senkronizasyonunu etkilemez.

almmasi durumunda, dakika darbe senkronizasyonunda +0,5 dakika
dahilinde veya saniye darbe senkronizasyonunda +0,5 saniye dahilinde
senkronize edilmesi gerekir. Aksi takdirde, zaman farki yuvarlama
hatas olarak goriinebilir. iletisim protokollerinden gelen
senkronizasyon mesajlar1 0,5 saniyeden fazla bir siire gecikmesi
durumunda, dakika darbe senkronizasyonunun kullanilmas1 gerekir.

ﬂ Zaman senkronizasyonu mesajlarinin bir iletisim protokoliinden de

Dakika darbe senkronizasyonunun etkin olmasi ve uzun saat
formatinin bir iletigim protokolii iizerinden gonderilmesi durumumda,
protokoliin saniye ve milisaniye kismi gérmezden gelinir. Protokoliin
dakika kismi en yakin dakikaya yuvarlanir. Kisa saat formati hep
birlikte gérmezden gelinir.

Saniye darbe senkronizasyonunun etkin olmasi ve uzun veya kisa saat
formatinin bir iletisim protokolii iizerinden génderilmesi durumumda,

protokoliin milisaniye kismi gérmezden gelinir. Protokoliin saniye
kismi en yakin saniyeye yuvarlanir.

Olgumler
Asagidaki tablo HMI iizerinden erisilebilecek Olgiilen degerleri gostermektedir.

Tablo 5.1.2.-1 Olgiilen degerler

Hedef Aciklama

Uab Olciilen faz-faz gerilimi Uab
Ubc Olciilen faz-faz gerilimi Unc
Uca Olciilen faz-faz gerilimi Uca
Un Olcilen rezidiiel gerilim Un
Ul Pozitif bilesen gerilimi

u2 Negatif bilesen gerilimi




REU610 Gerilim Rolesi 1MRS757723

Teknik Referans Kilavuzu - ANSI Strimu

Hedef Aciklama

1 dakika Uc faz-faz geriliminin bir dakika boyunca
ortalama gerilimi

n dakika Ucg faz-faz geriliminin belirtilen zaman
araliginda ortalama gerilimi

Maks. n dakikanin bir dakikalik ortalama geriliminin
maksimum degeri

Umax Son resetlemeden bu yana ¢ faz-faz
gerilimlerin maksimum gerilimi (zaman
damgasi ile)

Umin Son resetlemeden bu yana ¢ faz-faz
gerilimlerin maksimum gerilimi (zaman
damgasi ile)

5.1.3. Yapilandirma

Sek. 5.1.3.-1, gerekli koruma islevselligini elde etmek i¢in i¢ ve dijital girig
sinyallerinin nasil yapilandirilacagimi gostermektedir.
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5.1.4.
5.1.5.

Rélenin fonksiyonlar1 SGF, SGB, SGR ve SGL'nin anahtarlar1 ve anahtar gruplart ile segilir. Anahtar
gruplarinin saglama toplami: HMI meniisiinde SETTINGS altinda bulunur. Anahtarlarin islevleri ilgili
SG_ tablolarinda ayrintili bir sekilde agiklanmistir.

Koruma
5.1.4.1. Blok diyagram

Dijital girigler igin
anahtar gruplari

Koruma rélesi

Dijital g|r|§|er|: BB : I B% Eg

Istege bagl
dijital giris
(1/0 modiilti)

Analog girigler

Programlanabilir
LED'ler igin anahtar

Kesikli gizgiler istege bagli islevsellikleri gosterir.

1) Dijital giris sinyali ile hedefleri temizle
2) Dijital giris sinyali ile hedefleri temizle ve ¢ikis

kontaklarini ¢oz

3) Dijital giris sinyali ile hedefleri temizle ve bellege

alinan degerler

Sek. 5.1.4.1.-1

5.1.5.2.

Blok diyagram

Asiri gerilim korumasi

fonksiyontarr
SGB1..5 _ OB 1 AN | SGL1..8
Reset 1 1 o ;@ % —® 59P-1 Agma
sese{ 3232} i 1 59P-2 | 47 o
eset 3 3) g Raslata Baslat | [—® Acma 27P-1 L » LED1
> AR >
— Ayar grubu Blok Ar;rTL Acmg |—p L tEB%
Zaman senk > Kilitlgme 59N-1 Acma L »
> }-Z}@-{ ZF%ZTD > 7 LED4 | Programlanabilir
> > %‘?’ﬁf —> LED5 IEDe
3] > ] kilitleme ; '
DI3 ' < b1 LED6
Dis Tetik. Acma - —
bi4 kilitteme Agma > Baslat| | pps Baslat|| ] B:g LED7
DI5 kilitleme reset »| |Kilitle ) maj | Kilitle P ma »! Did LEDS
Kilitleme 59P-1 ol |me Aem e Aomll_
Kiliteme 59P-2 | > 59N-1 59N-2 D5
= CB Basarisiz Agma
Kiliteme 27P-1 A ;
Kilitleme 27P-2 | . DR Tetiklenmis
- N Baslatma aslat
» }Qu > Kilitle Agma ma >
—p{ Kilité me Kiltleme Acn >
U CBFAIL »  Cikis kontaklari ——p
~_ > icin anahtar >
Bb—b /Qt// — Fb > gruplari >
NPS| POl > SGR1...8 >
C ch | 59P-1 Baslatma »-
U U PPS EXTTRIG P02 |[™] 50p-1 Acma mT
n cma Kilitleme > 59P-2147 T >
ca » Baglatma 59P-21 [~|T ® POl
Dis > é7 /T(;‘ma 27P-1 Egz Dijital gikiglar
Tetik > Z?I?’alrza 501 |(Cikis kontaklarr)
Reset 59575 {9918
U Baslatma
n }
Un P03 ﬁ%flna = S02
SGF1...SGF5 fitteme 59N-1 Baslatma S03  istege bagl
| S| dijital
» 59N-1 Acma cikislar
Bozulum kaydedici, DR — 59N-2 Baslatma S05 (110 modult)
(4 analog + 8 adede kadar dijital kanal) 59N-2
Acma
DI1 59P-1 Basglatma Dis Agma
DI2 59P-1 Acma
DI3 59P-2 147
Di4 Baslatma 59P-2 |
DIS 47 Agma 27P-1 Acma
Baslatma kilitleme
27P-1 Acma
27P-2127D Uyari IRF
Baslatma 27P-2 |
210 fema SON-L IRE hedef LED (yesil)
59,3_1 Acma |RE HEDEFE Baslatma/Alarm (sari) ve
50N-2 BASLATMA/ALARM agma (kirmizi) hedef
Baslatma HEDEF ACMA HEDEF en
59N-2 Agma

Asirt gerilim korumasi geleneksel gerilim 6l¢iimiine veya hesaplanan
negatif bilesen gerilimine dayanabilmektedir.

Diisiik ayar asir1 gerilim eleman1 59P-1, geleneksel gerilim 6él¢limiine
dayanmaktadir.

A052076_2
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Yiiksek ayarli agir1 gerilim eleman 59P-2 ya

= Geleneksel gerilim dlcimiine (59P-2 modu secili) veya
= Hesaplanan negatif bilesen gerilimine dayanir (47 modu segili).

Bu modlar arasindaki secim HMI veya S7 parametresi kullanilarak yapilir,
varsayilan ayar geleneksel 6l¢limdiir. 27D (PPS) ve 47 (NPS) eleman1 ayni anda
kullanilamaz.

59-2 eleman1 SGF3/1 islemine gore ayarlanabilir. Bu durum, baglatma degeri
ayari seri iletisim lizerinden okundugunda, LCD {iizerinde tire ve “999” ile
gosterilir.

Roleye dijital bir giris sinyali uygulayarak, asir1 gerilim
Q elemaninin agilmasini bloke etmek miimkiindiir.

Geleneksel gerilim dlgimuine dayanan agsiri gerilim korumasi

Ug gerilimden birisi veya tiim gerilimler baslatma degeri ayar1 iizerine ¢iktiginda,
hem diisiik ayarli hem de yiiksek ayarlt asir1 gerilim elemanlar1 baglatmak ve
acmak i¢in bagimsiz olarak ayarlanabilir. Varsayilan olarak, ii¢ gerilimden birisi
baslatma degeri ayarinin iistiine ¢iktiginda, her iki eleman da calisir. Bu se¢im
SGF4/5 ve SGF4/6'da yapilir.

Faz-faz gerilim degeri diisiik ayar elemani 59P-1'in baslatma degeri ayarimni
gecerse, eleman ~ 60 ms’lik bir baslatma siiresinden sonra bir baglatma sinyali
iiretir. Sabit zaman 6zelligine sahip ayarlanmis ¢alisma zamani veya IDMT
ozelligine sahip hesaplanmig galigma zamani gegtiginde, bu eleman bir agma
sinyali Uretir.

59P-1 elemaninin, mevcut elektromekanik réleler ile resetleme koordinasyonu igin
veya yinelenen, gegici ariza giderme siireleri i¢in ayarlanabilir bir resetleme siiresi
(hem sabit zamanli, hem de IDMT o6zelliginde), 59P-1 RESET vardir. 59P-1
elemaninin baglamasi ve faz-faz gerilim elemaninin baglatma degeri ayar1 altina
diismesi halinde, elemanin baslatilmasi ayarlanan resetleme siiresi i¢in aktif olarak
kalir. Zamanlayici ¢alisirken, faz-faz geriliminin baslatma degeri ayarini tekrar
gegmesi durumunda, zamanlayici sifirlanir ve elemanin baslatilmasi aktif olarak
kalir.

Sonug¢ olarak, elemanin ani gerilim yiikselmesi nedeniyle basladigi durumda,
ayarlanmis resetleme siiresi, bunun hemen resetlenmemesini temin eder. 59P-1
elemaninin daha 6nce agilmasi durumunda, faz-faz gerilimi elemanin baslatma
degerinin 0,5 kez altinda yer almasi durumundan sonra 70 ms'de resetlenir.
Bununla birlikte, 59P-1 elemaninin daha 6nce agilmasi ve faz-faz gerilimi elemanin
baslatma degeri ayan altina diigsmesi, fakat baglatma degeri ayar 0,5 kez altina
diismemesi durumunda, ayarlanmis resetleme siiresi son buldugunda eleman
resetlenir.

Geleneksel koruma modu segildiginde ve faz-faz gerilimi degeri yiiksek ayarl
eleman 59P-2'nin baslatma degeri ayarimi gegtiginde, eleman ~ 50 ms’lik bir
baslatma siiresinden sonra bir baslatma sinyali iiretir. Sabit zaman 6zelligine
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sahip ayarlanmis ¢alisma zamani veya IDMT 6zelligine sahip hesaplanmis ¢alisma
zamani gectiginde, bu eleman bir agma sinyali iiretir. Faz-faz gerilimi elemanin
baglatma degeri ayari altina diistiikten sonra 70 ms ic¢erisinde resetlenir.

Geleneksel asir1 gerilim elemanlarinin ayarlanabilir birakma/baglatma orani olup,
bunlar 0.95...0.99 arasinda ayarlanabilir. Varsayilan deger 0.97'dir.

Avyarlanabilir birakma/baglatma orani, gerilim korumasinin kademe

Q degistirici gibi bir gerilim regiilatorii ile tatmin edici bir diizeyde
caligmasini temin eder. Kademe degistirici kademesi genellikle %1,67
olup, gerilim rélelerinin birakma/baslatma oranindan daha azdir.
Kademe degistirici daha 6nce gerilimi degistirmis olsa bile, gerilim
korumasinin aktif kaldig1 durumlara sebep olabilir.

Negatif bilesen gerilimine dayali agiri gerilim korumasi

Hesaplanan negatif bilesen gerilim degeri U2'nin 47 elemaninin baglatma degeri
ayarin1 gegmesi durumunda, eleman 50 ms'lik bir baglatma siiresi sonrasinda bir
baglatma sinyali {iretir. Sabit zaman 6zelligine sahip ayarlanmis ¢aligma siiresi veya
IDMT ozelligine sahip hesaplanmis ¢alisma zamani gectiginde, bu eleman bir agma
sinyali Uretir. Hesaplanan negatif bilesen gerilimi elemanin negatif bilesen gerilimi
altina diistiikten sonra 70 ms i¢erisinde resetlenir.

Negatif bilesen gerilimi asagidaki sekilde hesaplanir:

Ua + 2XUn + axU
Uz = 1)

3

o
(@8

a =12 120°
a2 =12 -120°

Negatif bilesen degeri, 6l¢iilen gerilimin biiytlikligiine gore 6lgeklenir. Ters faz
sirasinin oldugu bir sebekede, hesaplanan negatif bilesen degeri olciilen gerilim
sinyali ile ayn1 blylikliige sahiptir.

47 elemani, dlgiilen faz-faz gerilimlerinden birinin 0.15 x Un (VT) degerinin
altina diigmesi durumunda engellenebilir. Se¢im ise SGF4'te yapilir.

47 elemaninin 0,96 degerinde sabit bir diigiis/baslatma orani vardir.

Dusuk gerilim korumasi

Diisiik gerilim korumas1 geleneksel gerilim 6l¢iimiine veya hesaplanan
pozitif pozitif bilesen gerilimine dayanabilmektedir.

Diisiik ayarh diisiik gerilim eleman1 27P-1, geleneksel gerilim élglimine
dayanmaktadir. Diigiik ayarli eleman alarm i¢in de kullanilabilmektedir.
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Yiiksek ayarli diisiik gerilim elemani 27P-2 asagidaki unsurlara dayanacak sekilde
ayarlanabilir:

= Geleneksel gerilim dlcimi (27P-2 modu secili) veya
= Hesaplanan pozitif faz-sekans gerilimi (27D modu secili).

Bu modlar arasindaki secim HMI veya S7 parametresi kullanilarak yapilir,
varsayilan ayar geleneksel 6l¢iimdiir. 27D (PPS) ve 47 (NPS) eleman1 ayni anda
kullanilamaz.

Diisiik gerilim elemanlari dlgiilen gerilimlerin 0.15 x Un (VT) degerinin altina
diismesi durumunda engellenecek sekilde ayarlanabilir. Engellenen eleman,
ayarlanmus resetleme siiresinden sonra resetlenir. Bu 6zellik, otomatik tekrar
kapama dizisi boyunca gereksiz baslatma ve agma islemlerini engellemek i¢in
kullanilabilir. Buna ek olarak, 27P-1 elemaninin a¢ilmasi, 27P-2 baslatma elemani
tarafindan bloke edilecek sekilde ayarlanabilir. Se¢im ise SGF4'te yapilir.

27P-2 veya 27D eleman1 SGF3/2 islemin disinda ayarlanabilir. Bu durum, baglatma
degeri ayar seri iletisim tizerinden okundugunda, LCD {izerinde tire ve 999 ile
gosterilir.

Roéleye dijital bir giris sinyali uygulayarak, diisiik gerilim
elemaninin agilmasini da kilitlemek miimkiin olmaktadir.

Geleneksel gerilim dlgumune dayanan dusuk gerilim korumasi

Ug gerilimden birisi veya tim gerilimler baslatma degeri ayarinin altina indiginde,
hem diisiik ayarli hem de yiiksek ayarli asir1 gerilim elemanlar1 baglatmak ve
agmak i¢in bagimsiz olarak ayarlanabilir. Varsayilan olarak, diisiik ayarli diisiik
gerilim elemani {i¢ gerilimden birisinin baslatma degeri ayarinin altina diistiigiinde
ve yiiksek ayarh diisiik gerilim elemani tiim gerilimler baslatma degeri ayarinin
altina diistiigiinde calisir. Bu secim SGF4/7 ve SGF4/8'da yapilir.

Faz-faz gerilim degeri diisiik ayar eleman1 27P-1'in basglatma degeri ayarinin altina
diserse, eleman ~ 80 ms’lik bir baslatma siiresinden sonra bir baslatma sinyali
iiretir. Sabit zaman Ozelligine sahip ayarlanmis ¢aligma zamani veya IDMT
ozelligine sahip hesaplanmig galigma zamani gegtiginde, bu eleman bir agma
sinyali Uretir.

27P-1 elemaninin, mevcut elektromekanik rdleler ile resetleme koordinasyonu i¢gin
veya yinelenen, gegici ariza giderme siireleri i¢in ayarlanabilir bir resetleme siiresi
(hem mutlak siire, hem de IDMT o6zelliginde), 27P-1 RESET vardir. 27P-1
elemaninin baslamasi ve faz-faz gerilimi elemanin baglatma degeri ayarini gegmesi
halinde, elemanin baslatilmas1 ayarlanan resetleme siiresi i¢in aktif olarak kalir.
Zamanlayici calisirken, faz-faz gerilimi ayarlanan baslatma degerinin tekrar altina
diismesi durumunda, zamanlayici sifirlanir ve elemanin baslatilmasi aktif olarak
kalir.
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Sonu¢ olarak, elemanin ani gerilim diislisii nedeniyle basladigi durumda,
ayarlanmis resetleme siiresi, bunun hemen resetlenmemesini temin eder. 27P-1
elemaninin daha once agilmast durumunda, faz-faz gerilimi 0.15 x Un (VT)
degerinin altinda yer almasi durumundan sonra 70 ms'de resetlenir. Bununla
birlikte, 27P-1 eleman1 daha 6nce agilmasi ve faz-faz gerilimi gerilimlerin baslatma
degeri ayarin1 gegmesi durumunda, ayarlanmis resetleme siiresi son buldugunda
eleman resetlenir.

27P-1 elemaninin agilmasi, 27P-2 veya 27D elemaninin baslatilmast ile
engellenecek sekilde ayarlanabilir.

27P-1 elemani ayrica alarm i¢in kullanilacak sekilde yapilandirilabilir. Bir agma
sinyali alarm amaciyla tretildiginde, Baslat/Alarm hedef LED'i yanar ve ariza bir
acma yerine alarm olarak belirtilir.

27P-1 eleman alarm i¢in kullanilmak iizere yapilandirildiginda:

* Elemanin baslatma sinyali liretilmez

> Elemanin agma sinyali iiretilir, fakat bir alarm olarak gdsterilir
= Eleman CBFAIL' tetiklemek i¢in kullanilamaz

~ Baglatma sayis1, agma sayi1s1 yerine artar

Geleneksel koruma modu secildiginde ve gerilim yiiksek ayarli eleman 27P-2'nin
baglatma degeri ayarinin altina diistiiglinde, eleman ~ 50 ms’lik bir baglatma
stresinden sonra bir baglatma sinyali iiretir. Sabit zaman 6zelligine sahip
ayarlanmis ¢alisma zamani veya IDMT 0zelligine sahip hesaplanmis caligma
zamani gectiginde, bu eleman bir agma sinyali {iretir. Faz-faz gerilimi elemanin
baglatma degerini gectikten sonra 70 ms icerisinde resetlenir.

Diisiik gerilim elemanlarinin ayarlanabilir birakma/baslatma orani olup,
bunlar 1.01...1.05 arasinda ayarlanabilir. Varsayilan deger 1.03'tiir.

Pozitif pozitif bilesen gerilimine dayali disuk gerilim korumasi

Hesaplanan pozitif pozitif bilesen gerilimine dayanan disiik gerilim korumast, dis
sebekeden daha kiiciik bir enerji santrali ile baglantiy1 kesmek i¢in uygulanabilir.

Ornegin, iletim veya dagitim sebeke seviyesinde bir kisa devre gibi enerji santrali
icin kritik olabilecek sekilde sebekede bir ariza oldugu durumlar.

Bu tip bir durum farkli sebeplerle kritik olabilir. Enerji santrali, bir ariza nedeniyle
ortaya ¢ikan agma nedeniyle izole bir sebekeyi beslemeye zorlanabilir. Bu
durumda, sebekenin geri kalan kismi ile karsilastirildiginda asenkron durumda olan
izole sebekenin, otomatik tekrar kapamanin bir sonucu olarak sebekeye tekrar
baglanma riski vardir. Buna ek olarak, enerji santrali bir ariza durumunda asenkron
durum i¢ine diisebilir. Bu kritik durumlar, enerji santralini sebekeden baglanilan
devre kesiciyi yeterince hizli bir sekilde agarak baglantisi kesilerek onlenebilir.
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5.1.5.4.

Bu fonksiyonun faydasi, bir sebeke ariza boyunca veya sonrasinda 6lgiilen gerilim
degerinin, arizanin kiigiik enerji santralleri i¢in ne kadar kritik oldugunun iyi bir
Ol¢iisii olmasidir. Pozitif bilesen gerilim degeri kritik limitin altina diistiigiinde,
enerji santralinin sebeke ile baglantisinin kesilmesi gerekir.

Pozitif bilesen gerilimini 6lgen REU610, daha kiiciik enerji santrallerinin
baglantisinm kesmek icin kullanilan diger yontemleri tamamlar. Bu yontemlerin
uygulanmasi, frekans ve gerilim 6l¢limlerine dayanmaktadir. Hesaplanan pozitif
bilesen gerilimine dayanan diislik gerilim korumasi, rélenin ii¢ fazli kullanimda
olmasini gerektirir.

Hesaplanan pozitif bilesen gerilimi degeri Ul'in 27D elemaninin baglatma degeri
ayarinin altinda kalmasi durumunda, bu eleman 50 ms'lik bir baglatma stiresi
sonrasinda bir baglatma sinyali {iretir. Sabit zaman 6zelligine sahip ayarlanmis
calisma zamani veya IDMT 6zelligine sahip hesaplanmis ¢alisma zamani
gectiginde, bu eleman bir agma sinyali {iretir. Hesaplanan pozitif bilesen gerilimi
elemanin ayarlanmis baslatma degerini gegtikten sonra 70 ms igerisinde resetlenir.

Pozitif bilesen gerilimi asagidaki sekilde hesaplanir:
Ua+aXUb + XUca

gl = 2 (2)
a
3
a =12 120°
a2 =12 -120°

Simetrik bir sebekede, bu formiil pozitif bilesen degerini 6l¢iilen gerilim degeri ile
ayni biiyiikliikte 6lcekler.

27P-2 eleman, 6l¢iilen gerilimlerin 0.15 x Un (VT) degerinin altina diismesi
durumunda engellenecek sekilde ayarlanabilir. Buna ek olarak, 27P-1 elemaninin
agilmasi, 27P-2 baslatma elemani tarafindan bloke edilecek sekilde ayarlanabilir.
Secim ise SGF4'te yapilir.

27D elemaninin 1.04 degerinde sabit bir birakma/baslatma orani vardir.

Reziduel agir gerilim korumasi

Rezidiiel asir1 gerilim korumasi, topraklama arizalarinin sebep oldugu rezidiiel
gerilimleri saptar.

Rezidiiel gerilim degeri diisiik ayar elemani 59N-2'nin baglatma degeri ayarim
gegerse, eleman ~ 70 ms’lik bir baglatma siiresinden sonra bir baslatma sinyali
iiretir. Ayarlanan ¢aligma siiresi son buldugunda, eleman bir agma sinyali {iretir.

59N-1 elemaninin, mevcut elektromekanik réleler ile reset koordinasyonu igin veya
yinelenen, gecici arizalarin ariza giderme siirelerini azaltmak i¢in ayarlanabilir
resetleme siiresi 59N-1 RESET" vardir. 59N-2 elemaninin baslamasi ve rezidiiel
gerilimin elemanin baglatma degeri ayariin altina diismesi halinde, elemanin
baglatilmas1 100 ms i¢in aktif olarak kalir.
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5.1.5.5.

Zamanlayict calisirken, rezidiiel gerilimin ayarlanan baglatma degerini tekrar
gecmesi durumunda, zamanlayici sifirlanir ve elemanin baslatilmas: aktif olarak
kalir.

Sonug olarak, elemanin ani gerilim yiikselmesi nedeniyle basladigi durumda,
ayarlanmis resetleme siiresi, bunun hemen resetlenmemesini temin eder. 59N-1
elemaninin daha dnce agilmasi durumunda, rezidiiel gerilimin elemanin ayarlanmis
baglatma degerinin 0,5 kez altinda yer almast durumundan sonra 50 ms'de
resetlenir. Bununla birlikte, 59N-2 elemaninin daha 6nce agilmas1 ve rezidiiel
gerilimin elemanin baslatma degeri ayarinin altina diismesi, fakat baglatma degeri
ayarinin 0,5 kez altina diismemesi durumunda, resetleme siresi (59N-1) son
bulduktan sonra eleman resetlenir.

Rezidiiel gerilim degeri yiliksek ayarli eleman 59N-2'min basglatma degeri ayarim
gecerse, eleman ~ 60 ms’lik bir baglatma siiresinden sonra bir baslatma sinyali
tiretir. Ayarlanan ¢aligsma siiresi son buldugunda, eleman bir agma sinyali Gretir.

59N-2 elemaninin baglamasi ve rezidiiel gerilimin elemanin baslatma degeri
ayarmin altina diigmesi halinde, elemanin baslatilmasi 100 ms igin aktif olarak
kalir. Zamanlayic1 ¢alisirken, rezidiiel gerilimin baslatma degeri ayarimi tekrar
geemesi durumunda, zamanlayici sifirlanir ve elemanin baglatilmasi aktif olarak
kalir. 59N-2 elemaninin daha dnce ac¢ilmasi durumunda, rezidiiel gerilimin
elemanin ayarlanmis baglatma degerinin 0,5 kez altinda yer almasi durumundan
sonra 50 ms'de resetlenir. Bununla birlikte, 59N-2 elemaninin daha 6nce agilmast
ve rezidiiel gerilimin elemanin ayarlanmis baslatma degerinin altina diismesi, fakat
ayarlanmig baglatma degerinin 0,5 kez altina diigmemesi durumunda, 100 ms'lik
resetleme siresi son bulduktan sonra eleman resetlenir.

59N-1 elemanlar1 SGF3/3 isleminin diginda ayarlanabilir ve S9N-2 elemani
SGF3/4 isleminin diginda ayarlanabilir. Bu durum, baglatma degeri ayarn seri
iletisim iizerinden okundugunda, LCD iizerinde tire ve 999 ile gosterilir.

Roéleye dijital bir giris sinyali uygulayarak, rezidiiel agir1 gerilim
elemaninin agilmasini bloke etmek miimkiin olmaktadir.

Kesici ariza koruma

Kesici ariza koruma (CBFAIL), kesicinin ¢aligmasinin gerekmesine ragmen,
acmanin etkin oldugu durumlari tespit eder.

CBFAIL iinitesi, CBFAIL'in ayarlanmis ¢alisma siiresi son buldugunda PO2 ¢ikis1
ile bir agma sinyali Uretir.

CBFAIL, koruma fonksiyonlari ile dahili olarak tetiklenir. D1s agma hari¢ olmak
uzere tim sinyaller, CBFAIL'i tetikleyen PO1 ¢iktisina yonlendirilir. Ayarlanmis
caligma siiresi son buldugunda ariza durumu giderilmezse, CBFAIL, PO2 ¢ikist ile
bir agma sinyali Uretir.
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5.1.5.6.

Tum Uc adet faz-faz gerilimlerin maksimum degeri 0.15 x Un (VT)'nin iizerinde
ise, CBFAIL roleye bir dijital giris sinyali uygulayarak harici olarak tetiklenecek
sekilde secilebilir. Ayarlanmis ¢aligma siiresi son buldugunda ariza durumu
giderilmezse, CBFAIL, PO2 cikisi ile bir agma sinyali tiretir.

Dabhili tetikleme SGF 1/6'da CBFAIL etkinlestirilerek secilir ve harici tetikleme
SGBI1...5/7'de CBFAIL etkinlestirilerek tetiklenir.

Normalde, CBFAIL yukar1 yonde olan kesiciyi kontrol eder. Bununla birlikte, ayn1
devre kesicinin yedek kesici ile agma i¢in kullanilabilir.

invers sabit minimum zaman karakteristigi

Asirt gerilim ve diisiik gerilim elemanlarinin her birine sabit zamanli veya invers
sabit zamanli minimum stire (IDMT) karakteristigi verilebilir. Asagidaki ayar
parametreleri asir1 gerilim ve diisiik gerilim koruma elemanlarinin galistirma
modunu belirler:

Tablo 5.1.4.6.-1 Calisma modu ayar parametreleri

Koruma Parametre |Ayar

elemanlari

59P-1 S3 0 = sabit zamanh 1 = egri A
2=eQriB

59P-2/47 S11 0 = sabit zamanh 1 = egri A
2=¢egriB

27P-1 S15 0 = sabit zamanh 1 = egri C

27P-2/27D S22 0 = sabit zamanh 1 = egri C

IDTM 6zelliginde, elemanin ¢aligma siiresi gerilim degerine baghdir: ayar
degerinden sapma ne kadar biiyiik olursa, calisma siiresi daha kisa olur. Ug farkli
zaman/gerilim egri gruplart mevcuttur: A, B ve C.

Olgiilen gerilim elemanin ayar degerini gectiginde, bir asir1 gerilim elemani
baslatilir. Olgiilen gerilim elemanin ayar degerinin alta indiginde, bir diisiik
gerilim elemant baslatilir. Bununla birlikte, dl¢iilen gerilim ve ayar degeri
arasindaki sapma yiizde 3 degerini gegcene kadar IDMT hesaplama islemi
baslatilmaz. Teknik verilerde belirtilen ¢alisma siiresi dogrulugu, sapma yiizde 10
veya daha yliksek oldugunda gecerli olur.

Asiri gerilim elemanlarinin 6zelligi

IDMT karakteristik egri gruplar A ve B, 59P-1 ve 59P-2/47 asir1 gerilim elemanlar
icin tasarlanmistir. S9P-1 ve 59P-2/47 elemanlar1 farkli 6zellikler kullanmak iizere
yapilandirilabilir. IDMT karakteristigindeki zaman ve gerilim arasindaki iliski
asagidaki sekilde ifade edilebilir:
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t[s]= TD X 480 +0.05
p
(32x U-— 59 — ©)
0.5\
\ 59P J
t = caligma siiresi

TD = zaman kadran1 59P-1 TD veya 59P-2

TD U = 6lculen gerilim

59P = baslatma degeri ayar1 59P-1 veya 59P-2/47
p = sabit (bkz Tablo 5.1.4.6.-2)

A- ve B-tipi karakteristikler Sek. 5.1.4.6.-1 ve Sek. 5.1.4.6-2.'de gosterilmektedir.

Gerilim ve ayarlanmis deger arasindaki oran 1.6'dan biiyiik ise, oran
E 1.6 oldugunda ¢aligsma siiresi aynidir.

Dusuk gerilim elemanlarinin ézelligi

IDMT Kkarakteristik egri grubu C, diistik gerilim elemanlar1 27P-1 ve 27P-2/27D
i¢in tasarlanmigtir. 27P-1 ve 27P-2/27D elemanlar farkli 6zellikler kullanmak
iizere yapilandirilabilir. IDMT karakteristigindeki zaman ve gerilim arasindaki
iligki asagidaki sekilde ifade edilebilir:

t[s]= TD X 480
(32x 2P _y- @
0.5\
\ 27P J
t = caligma siresi
TD = zaman kadranm 27P-1 TD veya
27P-2TD U = dlculen gerilim

27P = baslatma degeri ayar1 27P-1 veya 27P-
2/27D p = sabit (bkz. Tablo 5.1.4.6.-2)

C-tipi 6zellik Sek. 5.1.4.6.-3'te gosterilmektedir.

Gerilim ve ayarlanmig deger arasindaki oran 0.3'ten diisiik ise, oran
E 0.3 oldugunda ¢aligma siiresi aynidir.
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Tablo 5.1.4.6.-2 p sabitinin degerleri
Zaman/gerilim A C
karakteristigi
p 2 2
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5.1.5.7. Ayarlar
Iki alternatif ayar grubu mevcuttur. Bunlar ayar grubu 1 ve 2'dir. Bu ayar
gruplarinin her ikisi de, bir seferde biri olarak sekilde mevcut ayarlar olarak
kullanilabilir. Her iki grup da ilgili kayitlara sahiptir. Ayar gruplar1 arasinda
gezinirken, ayni anda tam bir ayar grubu degistirilebilir. Bu, asagidaki yollardan
biri ile yapilabilir:
= HMlile
*  SPA parametresi V150'nin bir seri iletisim yoluyla girilmesi
~ Bir dijital giris ile
Ayar gruplarini bir dijital giris yoluyla degistirmenin HMI
E araciligiyla veya V150 parametresi ile yapilan
degistirmeden daha fazla 6nceligi vardir.
Ayar degerleri, Role Ayar Araci ile saglanan HMI veya PC ile degistirilebilir.
Rolenin sisteme baglanmasindan 6nce, réleye dogru ayarlarin verildiginden emin
olunmasi gerekir. Herhangi bir siiphe olmasi durumunda, ayarlama degerlerinin
mevcut enjeksiyon ile baglantisi kesilmis veya test edilmis role agma devreleri ile
birlikte okunmasi gerekir. Bkz. Bolim 7. Ek bilgiler igin kontrol listeleri.
Tablo 5.1.4.7.-1 Ayar degerleri
Ayar Aciklama Ayar araligi Varsayilan ayar
59P-1 59P-1 elemaninin baglatma degeri 0.60...1.40 xUn (VT) 1,2
59P-1 TDLY 59P-1 elemaninin ¢aligma siiresi 0.06...600 s 0,06
59P-1 MODE 59P-1 elemani igin calisma modu ayari 0 = sabit 0
zamanli 1 = egri
A
59P-1 TD IDMT zaman kadrani 59P-1 TD 0,05...2,00 0,05
59P-1 RSET 59P-1 elemaninin resetleme sliresi 0.07...60,0 s 0,07
59P-1 D/P 59P-1 elemanin birakma/baslatma orani 0,95...0,99 0,97
UL/U2 MobDeE |59P-2 ve 27P-2 elemanlarinin U1/U2 |0 = 59P-2 ve 27P-2 0
modu ayari 1 = 59P-2 ve 27D
2 =47 ve 27P-2
59P-2 59P-2 elemaninin baslatma degeri 0.80...1.60 x Un (VT) 1,2
47 47 elemaninin baslatma degeri 0.05...1.00 x Un (VT) 0,05
59P-2 TDLY 59P-2 elemaninin ¢aligma siiresi 0.05...600 s 0,05
59P-2/U2 MODE |59P-2/U2 igin ¢alisma modu 0 = sabit 0
zamanli 1 = egri
A
59P-2 TD IDMT zaman kadrani 59P-2 TD 0,05...2,00 0,05
27P-1 27P-1 elemaninin baslatma degeri 0.20...1.20 x Un (VT) 0,2
27P-1 TDLY 27P-1 elemaninin ¢aligma siresi 0.10...600 s 0,1
27P-1 MODE 59P-1 elemani igin calisma modu ayari 0 = sabit 0
zamanli 1 = egri
27P-1TD IDMT zaman kadrani1 27P-1 TD 0.10...2.00 0,1
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Ayar Aciklama Ayar araligi Varsayilan ayar
27P-1 RSET 27P-1 elemaninin resetlenme siresi 0.07...60.0 s 0,07
27P-1 D/P 27P-1 elemaninin birakma/baglatma orani 1,01...1,05 1,03
27P-2 27P-2 elemaninin baglatma degeri 0.20...1.20 x Un (VT) 0,2
27D 27D elemaninin baslatma degeri 0.20...1.20 x Un (VT) 0,3
27P-2 TDLY 27P-2 elemaninin galigma suresi 0.10...600 s 0,1
27P-2/U1 MODE |27P-2/U1 igin ¢galisma modu 0 = sabit 0
zamanli 1 = egri
27P-2TD IDMT zaman kadrani 27P-2 TD 0,10...2,00 0,1
59N-1 59N-1 elemaninin baglatma degeri %2,0...80,0 Un (VT) 2,0
59N-1 TDLY 59N-1 elemaninin galisma suresi 0.10...600 s 0,1
59N-1 RSET 59N-1 elemaninin resetleme siresi 0.07...60,0 s 0,07
59N-2 59N-2 elemaninin basglatma degeri %2,0...80,0 Un (VT) 2,0
59N-2 TDLY 59N-2 elemaninin galigsma suresi 0.10...600 s 0,1
Acma basarisiz  |CBFAIL ¢alisma zamani 0.10...60,0 s 0,10

Anahtar gruplari ve parametre maskesi

Ayarlar degistirilebilir ve rolenin fonksiyonlarnt SG_ segici anahtar grubunda
secilebilir. Anahtar gruplar1 yazilim tabanli olup, bu yiizden rélenin donaniminda
fiziksel anahtarlarin bulunmamasi gerekir.

Anahtarlarin dogru bir sekilde ayarlandigini dogrulamak i¢in bir saglama
toplami kullanilir. Sek. 5.1.4.7.-1 manuel bir saglama toplam1 hesaplama

ornegini gostermektedir.
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Anahta  Konum Agirlik Deger
r faktoru
numara
1 1 X 1 = 1
2 0 X 2 = 0
3 1 X 4 4
4 0 X 8 = 0
5 1 X 16 - 16
6 0 X 32 = 0
7 1 X 64 = o4
8 0 X 128 = 256
9 1 X 256 = 0
10 0 X 512 = 1024
11 1 X 1024 = 0
12 0 X 2048 = 4096
13 1 X 4096 = 0
14 0 X 8192 = 4096
15 1 X 16384 = 0
16 0 X 32768 = 16384
17 1 X 65536 = U
18 0 X 131072 = e
19 1 X 262144 = 262144
20 0 X 524288 = 0
21 1 X 1048576 = 1048576
22 0 X 2097152 = 0
23 1 X 4194304 = 4194304
5 SG_ = 5505024
saglama

A051892

Sek. 5.1.4.7.-1 SG_ segici anahtar grubunun saglama toplami hesaplama érnegi

Yukaridaki drnege gore hesaplanan saglama toplami anahtar grubunun saglama
toplamina esit oldugunda, anahtar grubundaki anahtarlar dogru bir sekilde
ayarlanmustir.

Anahtarlarin fabrika varsayilan ayarlan ve ilgili saglama toplamlar agagidaki
tabloda sunulmaktadir.

SGF1...SGF5

Anahtar gruplar1t SGF1...SGF5 istenen fonksiyonlarin agagidaki sekilde
yapilandirilmasi i¢in kullanilir:
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Tablo 5.1.4.7.-2 SGF1
Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGF1/1 PO1 igin mandallama 6zelliginin segilmesi 0
SGF1/2 PO2 igin mandallama 6zelliginin segilmesi 0
SGF1/3 PO3 igin mandallama 6zelliginin segilmesi 0
~ Anahtar 0 pozisyonunda oldugunda ve agilmaya neden olan sinyal ayarlanmis olan
baslatma degerinin altina distiginde, ¢ikis kontagi ilk durumuna geri doner.
~ Anahtar 1 pozisyonunda oldugunda, agilmaya neden olan ayarlanmis olan aktif dlgiim
sinyali baglatma degerinin altina distiginde, ¢ikis kontagi aktif kalr.
Takili olan bir gikis kontadi, HMI lizerinden veya dijital giris veya seri veri yolu izerinden
SGF1/4 SO1 ve SO2 ve istege bagli SO3, SO4 ve SO5 igin minimum darbe uzunlugu 0
~0=80ms
~1=40ms
SGF1/5 PO1, PO2 ve PO3 igin minimum darbe uzunlugu 0
~0=80ms
~1=40ms
PO1, PO2 ve PO3 igin segilen minimum mandallama 6zelligi bu
fonksiyonu gegersiz kilar.
SGF1/6 CBFAIL 0
~ 0 = CBFAIL kullanimda degil
~ 1 = PO1’e bir sinyal verilmesi, PO2’ye gecikmeli bir sinyal Greten bir zamanlayiciyi baglatir,
bunun 6n kosulu arizanin CBFAIL calisma sliresinin gecmemis olmasidir.
SGF1/7 Acma kilitteme fonksiyonu 0
= 0 = agma kilit fonksiyonu kullanimda degil. PO3 normal gii¢ ¢ikis rélesi olarak galisir.
~ 1 = agma kilit fonksiyonu kullanimda degil. PO3 bu fonksiyona adanmistir.
SGF1/8 Dis ariza uyarisi 0
-Anahtar 1 konumunda iken, agma devresi denetimi gelen uyari sinyali SO2'ye yonlendirilir.
>SGF1 0
Tablo 5.1.4.7.-3 SGF2
Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGF2/1 59P-1a) elemaninin baslatma hedef calisma modu 0
SGF2/2 59P-1 elemanin agma hedefinin ¢calisma modu 1
SGF2/3 59P-2 veya 47a) elemaninin baslatma hedef ¢alisma modu 0
SGF2/4 59P-2 veya 47 elemaninin agma hedef galisma modu 1
SGF2/5 27P-1a) elemaninin baslatma hedef calisma modu 0
SGF2/6 27P-1 elemanin agma hedefinin galisma modu 1
SGF2/7 27P-2 veya 27Da) elemaninin baslatma hedef calisma modu 0
SGF2/8 27P-2 veya 27D elemaninin agma hedef ¢calisma modu 1
SGF2/9 0
SGE2/10 59N-1a) elemaninin b.at;;,latma hedef calisma modu59N-1 1
SGE2/11 elem;nln acma hedefinin ¢alisma modu 0
SGF2/12 59N-2a) elemaninin ba§latm'a.hedef ¢alisma modu 1
59N-2 elemanin agma hedefinin ¢alisma modu
~ 0 = ariza yok olduktan sonra agma hedefi otomatik olarak kaybolur.
~ 1 = mandallanivar Ariza kavholea hile acma hedefi aktif nlarak kalir
>SGF2 2730
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Anahtar

Fonksiyon

Varsayilan ayar

a Anahtar agik oldugunda, baglatmaya sebep olacak faz(lar) LCD uzerinde gosterilir.

Tablo 5.1.4.7.-4 SGF3
Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGF3/1 59P-2 veya 47 elemani devre disi birakma 0
SGF3/2 27P-2 veya 27D elemani devre 0
SGF3/3 disi birakma 59N-1 elemani devre 0
SGF3/4 disi birakma 0
59N-2 elemani devre digi birakma
>SGF3 -Anahtar 1 pozisyonundayken eleman etkisiz hale gelir. 0
Tablo 5.1.4.7.-5 SGF4
Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGF4/1 Tek faz veya (¢ faz kullanimin segilmesi 0
* 0 = (g fazl kullanim
= 1 = tek faz kullanimi a)
Tek faz kullanimi secildiginde, dlgtlen gerilim X2.1-1 ve X2.1-2 girislerine
baglanmalidir. Buna ek olarak, U1/U2 mod ayari S7 bastirilir ve negatif
bilesen koruma modu ve pozitif
bilesen koruma modu kullanimda degildir.
SGF4/2 Olgiilen faz-faz gerilimlerinden birinin 0.15 xUN  (VT)'nin altina diismesi durumunda, 27P- 0
1 elemanin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi.
= 0 = 27P-1 elemaninin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi
~ 1 = 27P-1 elemaninin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi
SGF4/3 Olgiilen faz-faz gerilimlerinden birinin 0.15 xUN  (VT)'nin altina diismesi durumunda, 27P-2 0
veya 27D elemanin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi
~ 0 = 27P-2 veya 27D elemaninin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi
~ 1 = 27P-2 veya 27D elemaninin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmemesi
SGF4/4 27P-2 veya 27D elemaninin baslatilmasi ile 27P-1 eleman agiimasinin kilitlenmesi 0
* 0 = 27P-1 elemaninin agilmasi kilittenmez
~ 1 = 27P-1 elemaninin agilmasi kilitlenir
SGF4/5 59P-1a) elemani igin baglatma ve agma kriteri 0
~ 0 = faz-faz gerilimlerden birinin baslatma degeri ayarinin Gizerine gikmasi halinde eleman
caligir.
~ 1 = faz-faz gerilimlerin hepsinin baglatma degeri ayarinin (izerine gikmasi halinde eleman
SGF4/6 59P-2a) elemani igin baglatma ve agma kriteri 0
~ 0 = faz-faz gerilimlerden birinin baslatma degeri ayarinin Gizerine ¢ikmasi halinde eleman
caligir.
~ 1 = faz-faz gerilimlerin hepsinin baglatma degeri ayarinin lizerine ¢ikmasi halinde eleman
calisir
59P-2 elemaninin negatif bilesen hesaplanmasina dayanmasi durumunda,
bu anahtarin herhangi bir etkisi yoktur.
SGF4/7 27P-1a) elemani igin baglatma ve agma kriteri 0

~ 0 = faz-faz gerilimlerinden birinin baslatma degeri ayarinin altina inmesi halinde eleman
caligir.

~ 1 = faz-faz gerilimlerin hepsinin ayarlanmis degerin altina inmesi halinde eleman calisir.
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Anahtar

Fonksiyon

Varsayilan ayar

SGF4/8

27P-2a) elemani icin baslatma ve agma kriteri
~ 0 = faz-faz gerilimlerinden birinin baglatma degeri ayarinin altina inmesi halinde eleman

caligir.
= 1 = faz-faz gerilimlerin hepsinin ayarlanmis deg@erin altina inmesi halinde eleman calisir.

27P-2 elemaninin pozitif faz sekans hesaplamasina dayanmasi durumunda,
anahtarin herhangi bir etkisi olmaz.

1

SGF4/9

27P-1 Alarm modu seg¢imi
~ 0 = agma amaciyla kullanilan 27P-1 elemaninin normal galismasi
= 1 =27P-1 elemani 27P-1 Alarmi olarak ¢aligir.

Alarm sinyali, réle matrisinde 27P-1 eleman agilmasina yonlendirilir ve 27P-1 elemanin
baslatma sinyali devre disi kalir. Alarm sinyali aktif oldugunda, baslatma LED'i yanar.

SGF4/10

Olciilen fazdan faza gerilimlerinden birinin 0.15 x Un (VT)'nin altina diismesi durumunda, 47
elemanin baslatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi

= 0 = 47 elemaninin baglatma ve agilmasinin dahili olarak kilittenmesi

= 1 = 47 elemaninin baglatma ve a¢ilmasinin dahili olarak kilittlenmesi yok

ZSGF4

128

@ SGF4/1 anahtarinin 1'e ayarlanmasi durumunda, SGF4/5...8 anahtarlar bastirilir. Bdylece, tim elemanlar sadece phaseUab'yi giris
olarak kullanir ve diger fazlar kontrol edilmez veya kullaniimaz.

Tablo 5.1.4.7.-6 SGF5
Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGF5/1 Programlanabilir LED1 igin mandallama 6zelliginin segimi 0
SGF5/2 Programlanabilir LED2 igin mandallama 6zelliginin segimi 0
SGF5/3 Programlanabilir LED3 i¢in mandallama &zelliginin segimi 0
SGF5/4 Programlanabilir LED4 icin mandallama 6zelliginin segimi 0
SGF5/5 Programlanabilir LED5 i¢in mandallama 6zelliginin segimi 0
SGF5/6 Programlanabilir LEDG i¢in mandallama &zelliginin segimi 0
SGF5/7 Programlanabilir LED7 i¢in mandallama 6&zelliginin segimi 0
SGF5/8 Programlanabilir LED8 i¢in mandallama 6&zelliginin secimi 0
~ Anahtar 0 pozisyonunda oldugunda ve LED’e ydnlendirilen sinyal resetlendiginde,
programlanabilir LED silinir.
~ Anahtar 1 pozisyonunda oldugunda, LED’e y6nlendirilen sinyalin resetlenmesine
ragmen programlanabilir LED yanik kalir.
Mandalli olan bir programlanabilir LED, HMI (izerinden veya dijital giris veya seri veri yolu
>SGF5 0

SGB1...SGB5

DI1 sinyali, SGB2'de bulunan ve benzerleri icin SGB1 anahtar grubunun
anahtarlar1 ve DI2 sinyali ile birlikte asagidaki fonksiyonlara yonlendirilir.
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Tablo 5.1.4.7.-7 SGBL1...SGB5

Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGB1...5/1 ~ 0 = dijital giris sinyali géstergeleri silmez 0
~ 1 = dijital giris sinyali géstergeleri silmez
SGB1...5/2 ~ 0 = dijital giris sinyali hedefleri temizlemez ve takil olan ¢ikis kontaklarini agmaz. 0
~ 1 = dijital giris sinyali hedefleri temizler ve takili olan ¢ikis kontaklarini agar.
SGB1...5/3 ~ 0 = dijital giris sinyali hedefleri ve bellekteki degerleri temizlemez ve takili olan ¢ikig 0
kontaklarini agmaz.
~ 1 = dijital giris sinyali hedefleri ve bellekteki degerleri temizler ve takili olan ¢ikis
kontaklarini agar
SGB1...5/4 Dijital giris kullanilarak ayar gruplari 1 ve 2 arasinda gegis yapma 0
= 0 = ayar gruplari dijital giris kullanilarak degistirilemez
~ 1 = ayar gruplarn dijital giris kullanilarak degistirilebilir. Dijital giris enerjilendirildiginde, ayar
grubu 2 aktiflesir, eger aktiflesmezse ayar grubu 1 aktiflesir.
SGB1...5/4 ayar 1 olarak yapildidinda, anahtarin da her iki ayar grubunda
ﬂ ayni ayarda olmasi énemlidir.
SGBL1...5/5 Dijital giris sinyali ile zaman senkronizasyonu 0
SGB1...5/6 Dijital giris sinyali ile harici agma 0
SGBL1...5/7 Dijital giris sinyali ile CBFAIL’in harici tetiklenmesi 0
SGB1...5/8 Dijital giris sinyali ile agma kilitlemenin harici tetiklenmesi 0
SGB1...5/9 Dijital giris sinyali ile agma kilittemenin resetlenmesi 0
SGB1...5/10 |Dijital giris sinyali ile 59P-1 elemaninin agiimasinin bloke edinmesi 0
SGB1...5/11 |Dijital giris sinyali ile 59P-2 veya 47 elemani agilmasinin bloke edinmesi 0
SGB1...5/12 |Dijital giris sinyali ile 27P-1 elemaninin agiimasinin bloke edinmesi 0
SGB1...5/13 |Dijital giris sinyali ile 27P-2 veya 27D elemani a¢ilmasinin bloke edinmesi 0
SGB1...5/14 |Dijital giris sinyali ile 59N-1 elemaninin agilmasinin bloke edinmesi 0
SGB1...5/15 |Dijital giris sinyali ile 59N-2 elemaninin agilmasinin bloke edinmesi 0
>SGB1...5 0

SGR1...SGR8

Koruma elemanlarindan gelen baslatma, agma ve alarm sinyalleri ve dis agma

sinyalleri, SGR1..SGR8 anahtar gruplarinin anahtarlar1 ile
kontaklarina yonlendirilir.

birlikte ¢ikis

Sinyaller PO1...PO3'e, SGR1...SGR3 anahtar grubunun anahtarlar ile ve

SGR4...SGR8' ile birlikte SO1...SO5'e yonlendirilir.

Asagidaki matris istenilen se¢imler yapilirken faydali olabilmektedir. Koruma
elemanlarindan gelen baslatma, agma ve alarm sinyalleri, otomatik tekrar kapama
fonksiyonundan gelen sinyaller ve dis agma sinyalleri, istenilen kesisim noktasi
gevrelenerek ¢ikis kontaklari ile birlestirilir. Her bir kesisim noktasi bir anahtar
numarasi ile gosterilir ve anahtarin ilgili agirlik faktorii matriste sagda gosterilir.
Anahtar grubu saglama toplami, anahtar grubunun tiim secili anahtarlarinin agirlik

faktorlerinin dikey olarak eklenmesi ile elde edilir.
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ﬂ Acma kilitleme sinyali her zaman icin PO3'e yonlendirilir.

ﬂ CBFAIL'den gelen agma sinyali her zaman i¢in PO2'ye yonlendirilir.

ﬂ Harici ariza uyarilar1 her zaman igin SO2'ye yonlendirilir.

Istege bagh G/C kart

| Agirlik
[PO1| [PO2] [PO3| [SO1] [SO2]![SO3] [SO4] [SO5| taktérii
T T T T 1 T 1 1
SGRL...8/1 59P-1 —i| 1| 1 ] i— 1| 1| |1_ 1
1
|
.
1
SGR1...8/3 —| 59P-2/47 v| 3| 3| 3 3| —3 3| 3—4
1
| - |
sort s a4
| e
1
SGRL1...8/5a)— 27P-1 T 5| 5| 5 5_:_5|_5|_ 16
| 1 5
1
SGR1...8/6a . 6 6 6 6 6__. 6—6—|
) rﬁf| SRR
1
1
SGR1...8/7 _{,7p. . 2 - 4 |
27P-2/27D |7 ,| .| .| 7 . 7|—7| 7 64
]
SGR1...8/8 | |
oo ——4—a——a__ — -
1
1
SGR1..8/9 — 59N-1 9 9 9 9 9——9 9 9——256
| R
SGR1..8/10  59N-1TDLY 10 10 10 10 10——10 10——10—512
1
1
| .
SGR1...8/11 — 59N-2 1|1 1|1 1|1 11 1|1 ; 1|1 11 11— 1024
| | |
SGR1...8/12 59N-2 TDLY 12 12 12 12 12 : 12 12 12— 2048
L
1
SGR1..8/13 — Drs 13 13 13 13 13——13 13——13—4096
Aqm T T T
1
1
1
Saglama toplami & s = 2 ! 2 = &
Q O O Q Q Q Q O
(%] (%] (%] [%] (%] (%] (%] (%]
W W W W W W W W

A051862

Sek. 5.1.4.7.-2  Cikis sinyal matrisi
a) 27P-1 elemani alarm i¢in kullanildiginda (SGF4/9 = 1), sadece agma islemi tiretilir.



1MRS757723 Gerilim Rolesi REU610

Teknik Referans Kilavuzu - ANSI Strimu

Tablo 5.1.4.7.-8 SGR1...SGR8

Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGR1...SGR3 SGRA4...SGR5 SGR6...SGR8q)

SGRL1...8/1 [59P-1 elemanindan baslatma sinyali

SGR1...8/2  [59P-1 elemanindan agma sinyali
SGR1...8/3 59P-2 veya 47 elemanindan baglatma
SGR1...8/4 |59P-2 veya 47 elemanindan agma sinyali

SGR1...8/5 |27P-1 elemanindan baslatma sinyali

SGR1...8/6  [27P-1 elemanindan agma sinyali
SGR1...8/7 |27P-2 veya 27D elemanindan baslatma
SGR1...8/8 27P-2 veya 27D elemanindan agma
SGR1...8/9  [59N-1 elemanindan baslatma sinyali

SGRL1...8/10 |[59N-1 elemanindan agma sinyali
SGR1...8/11 |[59N-2 elemanindan baslatma sinyali
SGR1...8/12 |59N-2 elemanindan agma sinyali
SGR1...8/13 |[Dis agma sinyali

2SGR1...8 2730 1365

a) Eger istege bagli G/C moduli kurulu degilse, SPA veri yolu izerinden parametre okundugunda LCD Uzerinde tire isaretleri ve “9999”
goraldr.

O|rRr|O|FRP|O|FRP|O|FRP|O|FR,|O|FR]|O
O|O|FrP|O|FRP|O|FRP|O|FRP|O|(FR|O|F

oO|l0o|Oo|Oo|o|o|o|o|o|o|o|o|o|o

SGL1...SGL8

Sinyaller LED1'e SGL1 anahtar grubunun anahtarlari ile yonlendirilir, LED2'ye
SGL2 ve benzerleri ile birlikte yonlendirilir.

Tablo 5.1.4.7.-9 SGL1...SGL8

Anahtar Fonksiyon Varsayilan ayar
SGL1...8/1 59P-1 elemanindan a¢gma sinyali 0
SGL1...8/2 59P-2 veya 47 elemanindan agma sinyali 0
SGL1...8/3 27P-1 elemanindan agma sinyali 0
SGL1...8/4 27P-2 veya 27D elemanindan agma sinyali 0
SGL1...8/5 59N-1 elemanindan agma sinyali 0
SGL1...8/6 59N-2 elemanindan agma sinyali 0
SGL1...8/7 Acma kilittleme sinyali 0
SGL1...8/8 DI1 sinyali 0
SGL1...8/9 DI2 sinyali 0
SGL1...8/10 DI3 sinyali 0
SGL1...8/11 DI4 sinyali 0
SGL1...8/12 DI5 sinyali 0
SGL1...8/13 CB Basarisiz agma 0
SGL1...8/14 DR tetiklenmig 0
>SGL1...SGL8 0
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Yeni agma hedef zamanlayici

Yeni agma hedef zamanlayici, LCD {izerinde ikinci bir trip hedefine izin vermek
iizere yapilandirilabilir. Birden fazla koruma asamasi agilmasi oldugunda, birinci
acma gostergesi, NEW TRIP IND. ayarlama degeri tarafindan belirtilen zaman son
bulana kadar géruntilenir. Bundan sonra, yeni bir agma hedefi eskisinin yerini
alabilir. Temel koruma fonksiyonlar1t NEW TRIP IND. ayarindan etkilenmez.

Tablo 5.1.4.7.-10  Yeni agma hedef zamanlayici

Ayar Aciklama Ayar araligi Varsayilan ayar
Yeni agma Dakika olarak yeni agma gostergesi 0...998 60
hedefi Onceki agma hedefi manuel olarak 999 -
giderilene kadar yenisine izin
verilmez.

Kalici bellek ayarlari

Kalic1 bellek bir pil ile desteklenir. Pilin yerlestirilmesi ve sarj
E edilmesi gerekir.

Asagidaki tabloda, kalic1 bellekte kaydedilmek iizere yapilandirilabilecek veriler
gosterilmektedir. Asagida bahsedilen fonksiyonlarin hepsi, 1...5 anahtarlari ile
HMI veya SPA veri yolu ile ayr1 bir sekilde secilebilir.

Tablo 5.1.4.7.-11  Bellek ayarlari

Ayar Anahtar |Fonksiyon Varsayilan ayar
Kalici bellek 1 ~ 0 = calisma hedef mesajlari ve LED'ler 1
ayarlar silinir
~ 1 = galisma hedef mesaijlari ve LED'ler
saklanir

-1 = ariza kaydedici verisi saklanir a)
-1 = olay kodlari tutuluray

-1 = koruma elemanlarinin baglatma sayisi
Uizerinde kaydedilen veri ve bilgiler tutulur

5 -1 = gergek zamanli saat yardimci 1
gerilim kaybi sirasinda da

> 31
a)Bunun 6n kosulu igerisinde batarya bulunmasi ve pilin sarjli olmasidir.

E Tiim anahtarlar sifira ayarlandiginda, pil gozetimi devre dis1 kalir.
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5.1.5.8. Teknik veri koruma fonksiyonu

Tablo 5.1.4.8.-1 Asiri gerilim korumasi, elemanlar 59P-1, 59P-2 ve 47

Ozellik Eleman 59P-1 Eleman 59P-2 Eleman 47

Ayarlanmis baslatma degeri
59P-1, 59P-2 ve 47:

-mutlak stre karakteristigi 0.60...1.40 x Un {0.80...1.60 x Un |0.05...1.00 x Un
(VT) (VT) (VT)

-IDMT karakteristigi 0.60...1.25 x Un {0.80...1.25 x Un [0.05...1.00 x Un
(VTa) (VTa) (VT)

Baslatma zaman, tipik 60 ms 50 ms 50 ms

Zaman/gerilim karakteristigi:

-sabit zamanl ¢alisma zamani, |0.06...600 s 0.05...600 s 0.05...600 s

59P-1

TDLY, 59P-2 TDLY egri A egri A egri A

-IDMT egri B egri B egri B
0.05...2.00 0.05...2.00 0.05...2.00

zaman kadrani, 59P-1 TD, 59P-2

Resetleme zaman, 70/80 mshy 70/80 ms 70/80 ms

Geciktirme suresi, tipik 30 ms 30 ms 50 ms

Ayarl resetleme zamani, 59P-1 |0,07...60,0 - -

Birakma/baglatma orani 59P-1 |0,95...0,99 0,95...0,99 0,96

Calisma zamani dogrulugu:

-mutlak sure karakteristigi ayarlanmis ayarlanmis ayarlanmig
calisma calisma calisma
zamaninin zamaninin zamaninin

-IDMT karakteristigi 1+%2'si veya 1+%2'si veya 1+%2'si veya
+25ms +25ms +25ms
25 ms + 25 ms + 25 ms +
olculen gerilim olciulen gerilim olciulen gerilim
1+%3 oraninda 1+%3 oraninda 1+%3 oraninda
degistiginde degistiginde degistiginde

Calisma dogrulugu ayarlanmis ayarlanmis -
baslatma baglatma

-0.05...0.15 x Un (VT) - - ayarlanmig

baslatma
degerinin

-0.15...1.00 x Un (VT) - ) +9410'u

@ Maksimum olgiilen gerilim (2 x Un (VT)) nedeniyle, ayar degeri 1.25'ten daha buyUk ise, 1.25 ayar
degeri IDMT hesaplanmasi igin kullanilir. Bu da, ¢alisma siresini teorik IDMT egrisine gore daha hizh
yapar. Bununla birlikte, eleman her zaman ayar degerine gore baslatilir.

®) Agma sinyalinin resetleme zamani.

Tablo 5.1.4.8.-2 Dusuk gerilim korumasi, 27P-1, 27P-2 ve 27D elemanlari

Ozellik Eleman 27P-1 Eleman 27P-2 Eleman 27D

Baslatma degeri ayar 27P-1,

27P-2 ve 27D:

-sabit zamanli karakteristik 0.20...1.20 x Un {0.20...1.20 x Un {0.20...1.20 x Un
(VT) (VT) (VT)

-IDMT karakteristigi 0.20..1.20 x Un [0.20...1.20 x Un {0.20...1.20 x Un
(VT) (VT) (VT)

Baslatma zaman, tipik 80 ms 50 ms 50 ms
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Ozellik Eleman 27P-1 Eleman 27P-2 Eleman 27D

Zaman/gerilim karakteristigi:

-sabit calisma zamaninda, 27P-1{0.10...600 s 0.10...600 s 0.10...600 s

TDLY ve 27P-2 TDLY

-IDMT egri C egri C egriC

zaman kadrani 27P-1 TD ve 27P0,10...2,00 0,10...2,00 0,10...2,00

Resetleme zaman, 70/80 msay 70/80 ms 70/80 ms

Geciktirme suresi, tipik 30 ms 30 ms 50 ms

Ayarli resetleme zamani, 27P-1 |0.07...60,0 s - -

Birakma/baslatma orani 27P-1 |1,01...1,05 1,01...1,05 1,04

Calisma zamani dogrulugu:

-mutlak sire karakteristigi ayarlanmis ayarlanmis ayarlanmis
calisma calisma calisma
zamaninin zamaninin zamaninin

-IDMT karakteristigi +9%2'si veya +9%2'si veya +9%2'si veya
+25ms +25ms +25ms
25 ms + 25 ms + 25 ms +
Olculen gerilim Olculen gerilim Olculen gerilim
1+%3 oraninda 1+%3 oraninda 1+%3 oraninda
degistiginde degistiginde degistiginde

Calisma dogrulugu ayarlanmis ayarlanmis ayarlanmis
baslatma baslatma baslatma

a) Trip sinyalinin resetleme zamani.

Tablo 5.1.4.8.-3

Rezidiel agiri gerilim korumasi, 59N-1 ve 59N-2 elemanlari

Ozellik

Eleman 59N-1

Eleman 59N-2

Ayarlanmig baglatma degeri 59N-1 ve
59N-2:

2.0..%80 Un (VT)

2.0...9680 Un (VT)

Baslatma zaman, tipik 70 ms 60 ms
Zaman/gerilim karakteristigi:

-sabit zamanli galisma zamani, 59N-1 0.10...600 s 0.10...600 s
TDLY, 59N-2 TDLY

Resetleme zaman, tipik/maksimum 30/50 MSa,) 30/50 msa)
Geciktirme suresi, tipik 30 ms 30 ms
Ayarli resetleme zamani, 59N-1 RESET |0.07...60,0 s 100 ms
Birakma/baslatma orani, tipik 0,96 0,96

Calisma zamani dogrulugu:
-sabit zaman karakteristigi

ayarh calisma
zamaninin £%?2'si veya

ayarh galisma
zamaninin +%2'si veya

Calisma dogrulugu

ayarli baslatma
degerinin £%1,5'i veya
+9%0,05 Un (VT)

ayarlanmis baglatma
degerinin £%1,5 veya
+90,05 Un

a) Trip sinyalinin resetleme zamani.
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5.1.6.

Tablo 5.1.4.8.-4 CBFAIL

Ozellik Deger

Ayarlanmig ¢alisma zamani 0.10...60,0 s

CBFAIL'in harici tetiklenmesi igin
fazdan faza gerilim esigi:

-baslatma/birakma 0.15/0.10 x Un (VT)

Trip devre slpervizyon

Trip devre gozetleme (TCS) hem devre kesici acik ve kapali oldugunda, hem
de trip devre besleme arizasinda agik devreleri algilar.

Acgma devresi denetimi sabit bir akim enjeksiyon prensibine dayanmaktadir: kesici
icin isletme gerilimi uygulayarak, sabit bir akimin dig agma devresi boyunca
akmas1 zorlanir. Ornegin oksidasyon veya zayif bir kontak nedeniyle, agma
akiminin direnci belirli bir sinir1 asarsa, agma devre gozetleme etkinlestirilir ve bir
ariza kodu ile birlikte LCD {izerinde bir uyar1 goriiniir. A¢gma devre denetiminden
gelen uyar1 sinyali, SGF1/8 anahtariin 1'e ayarlanmasi ile SO2'ye de
yonlendirilebilir.

Normal ¢alisma kosullarinda, uygulanan dis gerilim rélenin i¢ devresi ile dig agma
devresi arasinda bdliiniir, boylece, rolenin i¢ devresinde en azindan 20 V kalir.
Kaynakli réle kontag1 gibi bir sebep nedeniyle, dis agma devresinin direnci ¢ok
yuksek veya i¢ devrenin direnci ¢ok diisiik ise, rélenin i¢ devresi tizerindeki gerilim
20 V (15...20 V)'un altina diiser, bu da devre agma akim gozetlemeyi etkinlestirir.

Calistirma kosulu soyledir:

Uc - (Rext+Rint+Rs )X Itc > 20V (5)
AC/DC

Uc = gozetlenen agma devresi lizerinden isletim gerilimi

Itc = agma devresi boyunca akan akim, ~1,5 mA
Rext = dis sont direnci

Rint = i¢ sont direnci, 1 kQ

Rs = ac¢ma bobin direnci

Dis sont direnci, ayrica devre kesici agik oldugunda agma devre gozetlemeyi
etkinlestirmek i¢in kullanilir.

D1s sont direncinin direnci hesaplanacak, boylece agma devre gozetlemenin
arizalanmasina sebep olmayacak veya agma bobininin ¢aligmasini
etkilemeyecektir. Cok ytiksek direng ¢ok yiiksek gerilim diisiisiine sebep olur. Bu
da ¢alistirma kosullarinin yerine getirilmemesine sebep olur. Bunun yaninda ¢ok
diisiik diren¢ agma bobininin hatal1 bir sekilde ¢alismasina sebep olur.

Asagidaki degerler harici direng, Rext i¢in tavsiye edilmektedir:
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5.1.7.

Tablo 5.1.5.-1 Rext i¢in tavsiye edilen degerler

isletim gerilimi, Uc $Sont direnci Rext

48V DC 1,2kQ,5W

60V DC 56kQ,5W

110vDC 22kQ,5W

220 v DC 33kQ,5W

Kesici, biri agilan biri de kapanan kontak olan iki harici kontak ile birlikte saglanir.
Kapanan kontak harici sont direnci ile paralel bir sekilde bagli olacak ve boylece
devre kesici kapali oldugunda agma devresi denetimini etkinlestirecektir. Diger
taraftan agilan kontak harici sont direnci ile seri bir sekilde bagli olacak ve boylece
devre kesici agik oldugunda trip devre gézetlemeyi etkinlestirecektir; bkz. Sek.
5.15.-1.

Trip devre gozetleme, HMI araciligiyla veya SPA parametresi V113 ile segilebilir.
V113.

k\

ACMA
DEVRESI
DENETIMI L, aa

TCS DURUM UYARISI

L A040329_2

Sek. 5.1.5.-1 Acgma devresinde iki harici kontak ve harici direng kullanilarak trip
devre gbzetlemenin baglanmasi

Acma kilit fonksiyonu

Agma kilit fonksiyonu, bir trip isleminden sonra devre kesicinin yanlislikla
kapanmasini engellemek i¢in kullanilir. A¢ma kilit fonksiyonu, devre kesici tekrar
kapanmadan dnce ayr1 bir sifirlama komutu ile yerel olarak sifirlanmalidir. Bu
fonksiyon, rolenin agma ¢ikis kontagi takili oldugunda veya devre kesicinin agik
devresi etkin olarak kaldiginda faydali olur.
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5.1.8.

5.1.9.

Agma kilit fonksiyonu SGF1'de secilir. Segildiginde, PO3 bu fonksiyona adanur.
Herhangi bir agma islemi ortaya ¢ikmadik¢a, PO3 kapanur.

Cikis sinyal matrisi ile PO3'e yonlendirilmis her bir sinyal agma kilit fonksiyonunu
etkinlestirir ve PO3 kontaklarini agar. Kontaklar agildiginda, a¢ik durumda
kilitlenirler.

Acma kilit fonksiyonu, harici olarak bir dijital giris ile etkinlestirilir. Agma kilit
fonksiyonu bir dijital giris, HMI ve SPA parametresi V103 ile sifirlanabilir,
fakat fonksiyonu etkinlestiren sinyalden 6nce sifirlanmaz.

Agma kilit fonksiyonu kullanimda iken, bir yardimci gii¢ kaybi oldugunda, PO3'{in
kontaklar1 kayiptan 6nceki ayn1 duruma doner. Su sartla ki, pil yerlestirilmeli ve
sarj edilmelidir. Herhangi bir pil yerlestirilmediginde, agma kilit fonksiyonu
etkinlestirilir ve yardimci gii¢ tekrar agildiginda PO3 kontaklari acik olarak kalir.

Devre kesici durum izleme i¢in agma sayaci

Devre kesici durum izleme i¢in agma sayaclar1 gegmis verisi saglar. Bu veriler
devre kesici bakim programi icin kullanilabilir. Bu bilgi ile, servis dongiisii gelecek
icin tahmin edilebilir.

Izleme fonksiyonu dért sayagtan olusur. Bunlar role tarafindan devre kesiciye
iiretilen trip sinyal sayisim sayar. Bir elemanin agma sinyali iirettigi her seferde,
ilgili sayag degeri bir kez artar. A¢gma sayisi ugucu olmayan EEPROM belleginde
kaydedilir.

Farkli koruma elemanlar1 i¢in farkli sayaglar vardir. Asirt gerilim elemanlar1 (59P-
1, 59P-2 ve 47), diisiik gerilim elemanlar1 (27P-1, 27P-2 ve 27D) ve rezidiiel asin
gerilim elemanlarinin (59N-1 ve 59N-2) ortak bir trip sayaci vardir. Bunlardan her
birinin harici trip i¢in kendi trip sayaci vardir.

Sayaclar HMI veya SPA parametreleri V9...\V12 ile okunur ve SPA parametresi
V166 ile temizlenir. Saya¢ maksimum degerine ulastiginda, basa doner.

Ayni ariza sekansi i¢in birden fazla eleman tribinin olmasi
durumunda, sadece ilk olarak agilan eleman sayac1 bir kademe artar.

Hedef LED'leri ve ¢alistirma hedef mesajlari

Roélenin ¢alismasi, LED hedefleri ve LCD iizerindeki metin mesajlar1 araciliiyla
HMI ile izlenebilir. Rélenin 6n panelinde, sabit islevsellige sahip ti¢ gosterge LED'i
vardir:

= Yesil hedef LED'1 (hazir)

= Sar hedef LED'i
(calistirma/alarm)

= Kirmizt hedef LED'
(trip)
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Buna ek olarak, 6n iletisim i¢in sekiz adet programlanabilir LED ve bir hedef
LED!i vardir. Daha kapsamli bir sunum i¢in Operatdr Kilavuzuna bakin.
LCD iizerindeki hedef mesajlarinin belirli bir dncelik siras1 vardir. Farkli tiirde
hedeflerin es zamanl1 olarak etkinlestirilmesi durumunda, en yiiksek dncelige sahip
mesaj LCD Uzerinde gorundr.
Calistirma hedef mesajlarinin 6ncelik sirast:
1. CBFAIL
2. Agma
3. Baslatma/Alarm

5.1.10. Talep degerleri
Role ii¢ farkli tiirde talep degeri saglar.
Ik deger, bir dakika boyunca dlgiilen ii¢ adet faz-faz gerilimlerinin hepsinin
ortalama gerilimini gésterir. Deger, her dakika glncellenir.
Ikinci deger, bir dakikalik dogruluk ile 0 ila 999 dakika arasinda degisen
ayarlanabilir zaman aralig1 boyunca ortalama bir gerilimi gosterir. Bu deger her
bir zaman araliginin son bulmasi iizerine giincellenir.
Uciincii deger, nceki zaman aralig1 boyunca &lgiilen en yiiksek bir dakikalik
gerilim degerini gdsterir. Bununla birlikte, zaman araligi sifira ayarlanmissa,
sadece bir dakikalik ve maksimum ortalama gerilim degeri gosterilir. Maksimum
deger, en son sifirlamadan bu yana en yiiksek bir dakikalik ortalama degerdir.
Talep gerilim degerleri, SPA parametresi V102 kullanilarak seri iletisim yoluyla
sifira ayarlanabilir. SPA parametresi V105 degistirildiginde veya role
sifirlandiginda, ortalama gerilim degerleri de sifirlanir.

5.1.11. Devreye alma testleri

Asagidaki iki iiriin fonksiyonu rélenin devreye alinmasi boyunca kullanilabilir:
fonksiyon testi ve dijital giris testi.

Fonksiyon testi yapilandirmayi test etmek ve ayrica role baglantilarini test etmek
icin kullanilir. Bu testi kullanarak, koruma elemanlarindan gelen i¢ sinyaller, motor
caligtirma sinyalleri, dig agma sinyalleri ve IRF fonksiyonu birer birer
etkinlestirilebilir. Sinyallerin SGR1...SGRS anahtarlari ile birlikte ¢ikis
kontaklarina (PO1...PO3 and SO1...SO5) yonlendirilecek sekilde ayarlanmasi
sartiyla, ¢cikis kontaklar, test yiiriitiildiigiinde etkinlestirilir ve ilgili olay kodlar1
iiretilir. Bununla birlikte, koruma elemanlarindan gelen i¢ sinyallerinin, dis agma
sinyallerinin ve IRF fonksiyonun etkinlestirilmesi bir olay kodu iiretmez.

Dijital giris testi, rélenin baglantilarinin test edilmesi i¢in kullanilir. Dijital
giriglerin durumu HMI ile izlenebilir.
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5.1.12.

5.1.13.

5.1.13.2.

Testlerin nasil gerceklestirilecegi ile ilgili talimatlar igin Operatér Kilavuzuna bakin.
Bozulum kaydedici

5.1 11.1Fonksiyon

Role entegre bir bozulum kaydediciye sahip olup, bu cihaz gerilimlerin egri
bigcimlerini ve ayrica dahili sinyallerin ve dis dijital giris sinyallerin durumunu
siirekli olarak alir ve bunlar1 bellege kaydeder.

Kaydedicinin tetiklenmesi bir olay kodu uretir. Kaydedici tetiklendikten sonra,
onceden taniml tetikleme sonras siiresi i¢in veri kaydetmeye devam eder.
Kaydetme islemi tamamlandiginda, LCD iizerinde bir yildiz isareti goriintiilenir.
Kaydetme isleminin durumu, SPA parametresi V246 kullanilarak da
gorantulenebilir.

Kaydedici tetiklendiginde ve kaydetme bittiginde, bu kayit 6zel bir programin
yiiklii oldugu bir PC araciligiyla yiiklenebilir ve analiz edilebilir.

Bozulum kaydedici verisi

Bir kayit islemi dort analog kanaldan ve sekiz adede kadar dijital kanaldan veri
igerir. Verileri RMS egrileri veya anlik olgtlilen degerler olarak kaydedilen analog
kanallar role tarafindan 6l¢iilen gerilimlerdir. Dijital sinyal olarak bilinen dijital
kanallar baglatilir ve koruma elemanlarindan gelen trip sinyalleri ve dijital giris
sinyalleri role ile baglantili olur.

Kullanici, kaydetmek tizere sekiz adede kadar dijital sinyal segebilir. Sekizden
fazla sinyal secildiginde, dijital giris sinyallerini takip eden dahili sinyallerden
baslayarak, ilk sekiz sinyal kaydedilir.

Kaydedilecek dijital sinyaller V238 ve V243 parametreleri ile secilir; bkz. Tablo
5.1.17.-5 ve Tablo 5.1.17.-6.

Kayit uzunlugu secilen ornekleme frekansina gore degisir. RMS egrisi, rélenin
nominal frekansi ile ayn1 olacak sekilde drnekleme frekansini secerek kaydedilir.
Ornekleme frekansi, SPA parametresi M15 ile segcilir; ayrintilar icin
asagidaki tabloya bakiniz.

Tablo 5.1.11.2.-1  Ornekleme frekansi

Nominal frekans Hz Ornekleme frekansi Hz Cycle
50 800 250
400 500
50a 4000
60 960 250
480 500
60a 4000
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Onceki sayfadan tablo dipnotlari
a RMS egrisi.
Kaydetme uzunlugu:
[s]= Cevrim (6)
Nominal frekans [Hz]
M15, V238 ve V243 parametrelerinin ayarlama degerlerinin
degistirimesine, kaydedici tetiklenmediginde izin verilir.
Tetikleme sonrasi kaydetme uzunlugu, tetiklendikten sonra kaydedicinin veriyi
kaydetmeye devam ettigi siireyi tamimlar. Uzunluk, SPA parametresi V240 ile
degistirilebilir. Tetikleme sonrasi kaydetme uzunlugu toplam kaydetme uzunlugu
ile ayn1 olacak sekilde tanimlanmissa, tetikleme dncesinde herhangi bir veri
bellekte tutulmaz. Tetikleme sonrasi kaydetme isleminin bittigi siire boyunca,
eksiksiz bir kaydetme islemi olusturulur.
Kaydedicinin diizeltildikten hemen sonra tetiklenmesi veya yardimci gerilimin
bagli olmasi, kisa kaydetme uzunlugu ile sonuglanir. Bununla birlikte, kaydedicinin
tetiklenmesinden sonra, fakat kaydetme bitmeden 6nce yardimci gerilimin
baglantisinin kesilmesi kisaltilmis tetikleme sonrasi kaydetme uzunluguna sebep
olur. Bununla birlikte, bu toplam kaydetme uzunlugunu etkilemez.
Bir gii¢ sifirlamas1 durumunda, tetiklenen kaydedici verisi bellekte tutulur. Su
sartla ki, ugucu olmayan olarak tanimlanmalidir.
5.1.13.3. Ariza kaydedici durumunun kontroll ve hedefi

SPA parametreleri M1, M2 ve V246'nin yazilmasi ve okunmasi ile ariza
kaydedicinin kaydetme durumunu kontrol etmek ve izlemek mumkin
olmaktadir. SPA parametresi V246'nin okunmasi 0 veya 1 degerini getirir ve
boylece kaydedicinin tetiklenip tetiklenmedigini ve yiiklenmeye hazir oldugunu
belirtir. Olay kodu E31, ariza kaydedici tetiklendigi anda iretilir. Kaydedici
yiiklenmeye hazir hale geldiginde, bu durum bekleme modunda LCD'nin sag alt
kosesinde gosterilen yildiz isareti ile goriintiilenir. Hedef ayrica programlanabilir
LED'lere de yonlendirilebilir.

1 degerinin SPA parametresi M2'ye yazilmasi, kaydedici bellegini temizler ve
kaydedicinin tetiklenmesini etkinlestirir. Kaydedici verisi, bir ana sifirlama islemi
gerceklestirerek, yani hedeflerin ve bellege alinmis degerlerin temizlenmesi ve
c¢ikis kontaklar1 ¢ikartilarak temizlenir.

2 degerinin SPA parametresi V246'ya yazilmasi, zaman damgasinin ve okunacak
ilk verinin ayarlanmasi ile bosaltma siirecini yeniden baglatir.
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5.1.13.4.

5.1.13.5.

5.1.13.6.

5.1.14.

Tetikleme

Kullanici, sinyal(ler)in yiikselen veya diisen ucunda, ariza kaydediciyi tetiklemek
icin bir veya daha fazla dahili veya harici dijital giris sinyali segebilir. Yiikselen
ucta tetikleme, tetikleme sonrasi kaydetme sekansinin sinyal etkinlestirildiginde
basladig1 anlamina gelir. Buna bagl olarak, diisen ugta tetikleme, tetikleme sonrasi
kaydetme sekansinin, aktif sinyali sifirlandiginda basladigir anlamina gelir.

Tetikleme sinyalleri ve kenar SPA parametreleri V236...V237 ve
V241..V242 ile segilir; bkz. Tablo 5.1.17.-5 ve Tablo 5.1.17.-6. Kaydedici,
manuel olarak SPA parametresi M1 ile birlikte tetiklenebilir.

Ariza kaydedicinin tetiklenmesi, kaydedicinin heniiz tetiklenmemesi durumunda
mumkandr.

Ayarlar ve bosaltma

Ariza kaydedici igin ayarlama parametreleri V parametreleri V236...V238,
V240...V243 ve V246, ve M parametreleri M15, M18, M20 ve M80...M83't(ir.

Kaydediciden dogru bilginin bosaltilmasi, M80 ve M83'lin ayarlanmig olmasini
gerektirir. Bosaltma islemi bir PC uygulamasi kullanarak yapilir. Yuklenen
kaydedici verisi, comtrade® formatinda tanimlanmis ayr1 dosyalarda kaydedilir.

Bozulum kaydedici olay kodu

Ariza kaydedici, kaydedicinin tetiklenmesi (E31) ve temizlenmesi (E32) {izerine bir
olay kodu uretir. Olay maskesi, SPA parametresi V155 kullanilarak belirlenir.

Son olaylarin kaydedilen verisi

Role bes adede kadar kayit yapar. Boylece, kullanicinin elektrik giic sebekesinde
son bes ariza durumunu analiz etmesi saglanmis olur. Her bir olay, 6rnek vermek
gerekirse Olciilen gerilimleri, baglatma siiresini ve zaman damgasini igerir. Ek
olarak, elemanlarin ve agilmalarin baglatma sayis1 hakkinda bilgi saglanir.

Kaydedilen veri varsayilan olarak u¢ucu degildir. Su sartla ki, pil yerlestirilmeli ve
sarj edilmelidir. Hedeflerin ve bellege alinmis degerlerin temizlenmesi ve ¢ikis
kontaklarinin ¢ikarilmasi seklindeki bir ana sifirlama islemi kaydedilen olaylarin
icerigini ve elemanlarin baslatma sayisim siler.

ana sifirlama iglemi gerceklestirildiginde temizlenmez. A¢gma sayisi, 1

E Acms sayis1 kalict bellekte (EEPROM) kaydedilir ve bu yiizden bir
degerinin V166 parametresine girilmesi ile silinebilir.
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Role, ariza durumlari boyunca veriyi toplar. Tiim baslatma sinyalleri
resetlendiginde veya bir eleman acildiginda, toplanan veri ve zaman damgasi
EVENT]1 olarak kaydedilir ve 6nceden kaydedilmis olaylar bir adim ileri gider.
Altinci olay kaydedildiginde, en eski olay silinir.

Tablo 5.1.12.-1 Kaydedilen veri

REGISTER [Veri agiklama

EVENT1 ~ Faz-faz gerilimi Uab ; anma gerilimi Un (vT)'nin katlari olarak agma
isleminin zamani olarak 6l¢ullr. Ayni durum fazdan faza gerilimler
Ubc ve Uca'ya uygulanir.

= Un (VT) anma geriliminin yuzdesi olarak bir seferde 6lgtulen
rezidiel gerilim Un.

= Un (VT)'nin katlari olarak oél¢ulen, agdaki en son ariza kosulu
boyunca fazdan faza gerilimlerin maksimum gerilim degeri

= Un (VT)'nin katlari olarak oél¢ulen, agdaki en son ariza kosulu
boyunca fazdan faza gerilimlerin minimum gerilim degeri

= Un (VT) anma geriliminin katlari olarak dlgulen, agdaki en son
ariza kosulu boyunca negatif fazdan faza gerilimlerin
maksimum gerilim degeri. 59P-2 elemaninin negatif faz-sekans
gerilimi U2'ye dayanmamasi durumunda, LCD Uzerinde tire isaretleri ve
seri iletisim yoluyla okundugunda "999" gérundr.

~ Un (VT) anma geriliminin katlari olarak 6élglilen, agdaki en son ariza kosulu
boyunca pozitif fazdan faza gerilimlerin minimum gerilim degeri. 27P-
2 elemaninin pozitif faz-sekans gerilimi U1'e dayanmamasi durumunda,
LCD Ulzerinde tire isaretleri ve seri iletisim yoluyla okundugunda "999"
gorundar.

= Un (VT) anma geriliminin yiizdesi olarak 6lgulen, agdaki en son ariza
kosulu boyunca rezidiel gerilim Un'nin maksimum gerilim degeri.

~ Ayarlanmis galisma stresinin bir ylizdesi olarak veya IDMT
karakteristiginde hesaplanmis galisma stresi olarak gosterilen en son
baslatma elemanlari 59P-1, 59P-2/47, 27P-1, 27P-2/27D, 59N-1, 59N-2'nin
ve harici tripin siresi. Sifirdan bagka bir deger ilgili elemanin baslatildigini
gosterirken, ayarlanmis veya hesaplanmis ¢alisma siiresinin %100'U olan
bir deger elemanin galisma stiresinin son buldugunu ve elemanin
triplendigini gOsterir. Bir elemanin ¢alisma siresi gegtiyse veya eleman
bloke olduysa, deger ayarlanan veya hesaplanan galisma suresinin %99'u
olacakiir.

~ Olayin zaman damgasi. Toplanan verilerin saklandi§i zaman. Zamari
damgasi iki kayitta gosterilir; yy-aa-gg olarak gosterilen tarih ve
SS.DD;SnSn.sss olarak gdsterilen saat.

EVENT 2 EVENT 1 ile ayni.

EVENT 3 EVENT 1 ile ayni.

EVENT 4 EVENT 1 ile ayni.

EVENT 5 EVENT 1 ile ayni.

Baslatma 999'a kadar gidecek sekilde her bir koruma elemani 59P-1, 59P-2/47, 27P-1,

sayisl 27P-2/ 27D, 59N-1, 59N-2'nin baslatiima stiresi.
Acma Acma sayisl:
sayIsi = Asiri gerilim elemani 59P-1, 59P-2 ve 47

~ Dusuk gerilim elemanlari 27P-1, 27P-2 ve 27D

= Artik asin gerilim elemanlari 59N-1 ve 29N-2

~ Dig agma

Sayagclar maksimum degerlerine gelince (65535), rakam baga déner.
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5.1.15.

iletisim portlari

Role, 6n panelde bir optik iletigsim portu (infrared) ile birlikte verilir. Arka iletigim
istege bagli olup, bir iletisim modiilii gerektirir, bu ise bir plastik fiber optik,
birlestirilmis fiber optik (plastik ve cam) veya RS-485 baglantisi ile birlikte verilir.
Réle, arka baglant ile bir otomasyon sistemine baglanir. Istege bagl arka iletisim
moduld, SPA veri yolu, IEC 60870-5-103 veya Modbus iletisim protokoliiniin
kullanimini saglar.

DNP 3.0 iletisim sistemi baglantis1 i¢in, role, RS-485 baglantisi ile birlikte istege
bagli DNP 3.0 arka iletisim modiilii ile birlikte saglanabilir. Istege bagh arka
iletisim modiil baglantilar1 hakkinda daha fazla bilgi igin, Bolum 5.2.2. Seri iletisim
baglantilar1 kismina bakin. Seri iletisim baglantilar

-
|TenozEe |

|

A051551

Sek. 5.1.13.-1 lletisim portu
1) Yerel baglanti i¢in 6n baglanti

Role, 6n panel lizerinde infrared port lizerinden yerel dlgiilebilirlik i¢in kullanilan
bir PC'ye baglidir. On baglanti, sadece SPA veri yolu protokoliiniin kullanimini
saglar.

Optik 6n baglanti, galvanik olarak PC'nin baglantisini roleden keser. On baglant:
iki farkli bigimde kullanilabilir: IrDAe, Standart teknik 6zellikler ile uyumlu bir PC
kullanarak kablosuz olarak veya belirli bir 6n iletisim kablosu kullanarak (bkz.
Boliim 6. Siparis bilgileri). Kablo, PC'nin seri RS- 232 portuna baglidir. Kablonun
optik elemanina RS-232 kontrol sinyalleri tarafindan gii¢ verilir. Kablonun 9,6
kbps'lik sabit bir veri iletisim hiz1 vardir.

Asagidaki seri iletisim parametreleri RS-232 i¢in ayarlanacaktir:

= Veri bit say1st: 7

= Durs bit sayist: 1

= Eslik: ¢ift

=~ Veri iletisim hizi:
9,6 kbps

Olaylar, ayarlama degerleri, tiim giris verileri ve bellege alinan degerleri gibi role
veriler, On iletisim portu ile okunabilir.
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5.1.16.

Ayarlama degerlerinin 6n iletisim portu ile degistirilmesi durumunda, réle, girilen
parametre degerlerinin izin verilen ayarlama araliginda oldugunu kontrol eder.
Girilen bir deger ¢ok yiiksek veya ¢ok diisiij ise, ayarlama degeri degismeden kalir.

Rolenin bir sayaci vardir ve bu sayaca HMI meniisiinde CONFIGURATION
\COMMUNICATION ile ulasilabilir. Réle gegerli bir mesaj aldiginda sayag degeri
sifira ayarlanir.

IEC 60870-5-103 uzak iletisim protokolu

Role, dengelenmemis bir iletim modunda IEC 60870-5-103 uzak iletisim
protokolini destekler. IEC 60870-5-103 protokolii, bagimli birimden ana birime
Olgiilen ve durum verisini transfer etmek i¢in kullanilir. Bununla birlikte, IEC
60870-5- 103 protokolii ariza kaydedici verisini transfer etmek i¢in kullanilamaz.

IEC 60870-5-103 protokolii, istege bagli iletisim modiilii tizerinde rélenin arka
baglantis1 yoluyla kullanilabilir. Rélenin bir fiber optik iletisim veri yoluna
baglanmasi, bir fiber optik iletisim modiilii gerektirir. Fiber optik iletigim
moduluniin hat bekleme durumu, HMI veya SPA veri yolu ile segilebilir. IEC
60870-5-103 standardina gore, hat bekleme durumu “1s1k agik”tir. fletisimi
saglamak icin, hat bekleme durumu, hem ana hem de bagimli cihaz igin ayn
olmalidir. Baglant1 topolojisi dongii veya yildiz olarak secilebilir. Varsayilan dongii
olup, bu HMI veya SPA veri yolu ile olabilir. Segili hat bekleme durumu ve
baglanti topolojisi, hangi arka iletigim protokoliiniin etkin olduguna bakmaksizin
uygulanir.

Rdle, istege bagli iletisim modiilii kullanimda iken, varsayilan olarak SPA veri yolu
protokoliinii kullanir. Protokol se¢imi bellege alinir ve bu yiizden arka baglanti
kullanimda oldugunda her zaman igin etkinlestirilir. Veri iletisim hiz1 HMI veya
SPA veri yolu ile segilebilir. IEC 60870-5-103 standardina gore, veri iletisim hizi
9,6 kbps'dir. IEC 60870-5-103 protokolii etkin oldugunda, olay maskesi kullanimda
degildir. Sonug olarak, seg¢ili yapilandirma setindeki tiim olaylar olay raporlamada
yer alir.

Réle, iki farkli secilebilir yapilandirma seti ile birlikte saglanir. Burada
yapilandirma seti 1 varsayilan olarak kullanilir.

Yapilandirma seti 1, istege bagli I/O modiilii kurulu olmadiginda kullanilmak
i¢indir. Yapilandirma seti 2 ek bilgi igerir. Ornegin, ¢ikis kontak olaylar1 6...8
(SO3...S0O5) ve dijital girig olaylar1 3...5 (DI3...DI5); su sartla ki, istege bagh I/O
modiilii kurulu olmalidir.

Fonksiyon tiirii ve bilgi sayisi, IEC 60870-5-103 standardina gore, bunlarin standart
tarafindan tanimlandigi 6l¢lide yapilandirma setlerine eslenir. Bir standart
tarafindan tanimlanmadiginda, fonksiyon tiirli ve/veya bilgi sayis1 6zel bir aralikta
eslenir.

Asagidaki tablo, ilgili yapilandirma setinin bilgi eslenmesini gosterir. GI kolonu,
belirtilen bilgi nesnesinin durumunun, genel sorgulama dénguist dahilinde iletilip
iletilmedigini gosterir.
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Tip tanimlama 2 ile birlikte mesajdaki nispi zaman, ortaya ¢ikan olay ve Nispi
Zaman kolonunda belirtilen olay arasindaki zaman farki olarak hesaplanir.
Normalize etme faktorii ile ¢arpilan dlgiilen deger, atanmig deger ile orantilidir. Bu
ylizden, her bir 6l¢iilen degerin maksimum degeri, atanmis deger ile ¢arpilan
normalize etme faktorudr.

Tablo 5.1.14.-1  Yapilandirma seti 1 ve 2 bilgi eslemesi

Olay sebebi
~ N
I T R
© @ = & c g
£ £ = © @ ©
> = = c E E =
i, o o S 5 = S
2 & s | 3 | E N g
| 5 |5|t |2 2 | a
S © © S} = — © o
@) > > L a G o] F
Ariza kaydedici tetiklendi/silindi OE31/ X X 178 | 100 - - 1
0E32
HMI Ayar sifresi Acildi/Kapatildi 0E33/ X X 178 | 101 - - 1
OE34
HMI lletisim sifresi Agildi/Kapatildi OE35/ X X 178 | 102 - - 1
0E36
59P-1 Baglatma/Resetleme 1E1/ X X 165 84 X 1E1 2
1E2
59P-1 A¢cma/Resetleme 1E3/ X X 165 90 - 1E1 2
1E4
59P-2 ve 47 Baslatma/Resetleme 1E5/ X X 165 94 X 1E5 2
1E6
59P-2 veya 47 Acma/Resetleme 1E7/ X X 165 | 91 - 1E5 2
1E8
27P-1 Baglatma/Resetleme 1E9/ X X 166 84 X 1E9 2
1E10
27P-1 Agma/Resetleme 1E11/ X X 166 90 - 1E9 2
1E12
27P-2 veya 27D Baglatma/Resetleme 1E13/ X X 166 94 X |1E13| 2
1E14
27P-2 veya 27D A¢ma/Resetleme 1E15/ X X 166 | 91 - |1E13| 2
1E16
59N-1 Baslatma/Resetleme 1E17/ X X 170 84 X |1E17| 2
1E18
59N-1 A¢gma/Resetleme 1E19/ X X 170 920 - 1E17| 2
1E20
59N-2 Baslatma/Resetleme 1E21/ X X 170 94 X |1E21 2
1E22
59N-2 Acma/Resetleme 1E23/ X X 170 | 91 - |1E21| 2
1E24
Acma Kilidi/Resetleme 1E25/ X X 10 223 X - 1
1E26
Dig Trip/Resetleme 1E27/ X X 10 222 - - 1
1E28
CBFAIL Etkin/Reset 1E29/ X X 160 | 85 - - 1
1E30
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Olay sebebi
~ N
o 2
3 ry
o s | 5|8 c | £
S S = c iy o 8
o ° ° o € S IS
o c C > =) © =
= © © 17 c N S
> 3 |3 | |2 5 | =
8 @ ] 5 = — @ =3
O > > L m [0 @ [
PO1 Etkin/Reset 2E1/ X X 251 27 X - 1
2E2
PO2 Etkin/Reset 2E3/ X X 251 28 X - 1
2E4
PO3 Etkin/Reset 2E5/ X X 251 29 X - 1
2E6
SO3 Etkin/Reset 2E7/ X X 251 30 X - 1
2E8
SO2 Etkin/Reset 2E9/ X X 251 31 X - 1
2E10
SO3 Etkin/Reset 2E11/ - X 251 32 X - 1
2E12
S04 Etkin/Reset 2E13/ - X 251 33 X - 1
2E14
SO5 Etkin/Reset 2E15/ - X 251 34 X - 1
2E16
DI1 Etkin/Etkisiz 2E17/ X X 249 | 231 X - 1
2E18
DI2 Etkin/Etkisiz 2E19/ X X 249 | 232 X - 1
2E20
DI3 Etkin/Etkisiz 2E21/ - X 249 | 233 X - 1
2E22
D14 Etkin/Etkisiz 2E23/ - X 249 | 234 X - 1
2E24
DI5 Etkin/Etkisiz 2E25/ - X 249 | 235 X - 1
2E26
Tablo 5.1.14.-2  Yapilandirma seti 1 ve 2 bilgi eslemesi
Olgulen 5 ol = ..N: 5
E S b & o ©
o _
g | & |8|8|5|8&|s
s | £ |55 s|¢g|¢
1S c c £ 1S c
S 8|S 2| &
=z a a — Q
© @© > iz
> | > T |7
Gerilim Uab 2,40 |Un X | X |135]|143| 9
Gerilim Ubc 2,40 |Un X | X
Gerilim Uca 2,40 {Un X | X
Gerilim Un 2,40 |Un X | X
Gerilim U1 2,40 {Un X | X
Gerilim U2 2,40 {Un X | X
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5.1.17.

Modbus uzak iletisim protokolu

Ana birim/bagli birim protokolii Modbus ilk olarak Modicon Inc. tarafindan
piyasaya sunulmuss ve endiistriyel cihaz kontrolorleri ve PLC'ler i¢in genis bir
yelpazede kabul edilen bir iletisim standardi olmustur. Protokol tanimu i¢in, BélUm
1.4. Uriin dokiimantasyonuna bakimniz.

Roledeki Modbus protokoliiniin uygulanmasi, hem RTU hem de ASCII baglanti
modunu destekler. Hem baglant1 modu, hem de hat ayar parametreleri kullanict
tarafindan yapilandirilabilir. Baglanti modlarinin karakter kodlamasi protokol
tanimini takip eder. RTU karakter format1 Tablo 5.1.15.-1'de ve ASCII karakter
format: Tablo 5.1.15.-2'de sunulmustur:

Tablo 5.1.15.-1 RTU karakter formati

Kodlama sistem|8-Bit binary

Karakter 1 baglatma biti
basina bit 8 veri biti, en az 6nemi olan bit en dnce gonderilir
Cift/tek eslik i¢in 1 bit; eslik kullaniimazsa bit yoktur

Eslik kullanilirsa 1 durus; eslik kullanilmazsa 2 durus

Tablo 5.1.15.-2 ASCI| karakter formati

Kodlama Onaltilik sayiyi temsil eden iki ASCII karakteri
Karakter 1 baslatma biti
basina bit 7 veri biti, en az 6nemi olan bit en 6nce goénderilir

Cift/tek eslik icin 1 bit; eslik kullanilmazsa bit yoktur

Eslik kullanilirsa 1 durus; eslik kullaniimazsa 2 durus

miktarina baghdir. Bu yilizden, doniis siiresi yaklasik olarak 20 ve
100 ms arasinda degisiklik gostermektedir. Bununla birlikte, 150
ms'den az olmayacak bir doéniis zaman asim1 Modbus ana birim igin
tavsiye edilmektedir.

E Rolenin doniis siiresi (cevap siiresi) bir sorguda talep edilen veri

ve 0'dan baglar. Sonug olarak, Tablo 5.1.15.1.-5...Tablo 5.1.15.1.-

E Modbus sebekesindeki veri adres araligi protokol tanimini takip eder
13'deki veri adresleri sebeke {izerinden transfer edildiginde bir azalir.

olarak, giris kaydi (IR) 3X olarak tutma kaydi (HR) 4X olarak bilinir.
Burada eski olan kullanilir. Bu yiizden, 6rnegin HR 123 ayrica kayit
400123 olarak adlandirilabilir.

E Modbus veri tiiri dijital girisi (DI) genellikle 1X olarak, bobinler 0X
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5.1.15.1. Modbus Profili

Modbus protokolii (ASCII veya RTU) HMI araciligiyla segilir ve istege baglh
iletisim modiiliinde rélenin arka baglantisi1 boyunca kullanilabilir. Modbus hat
ayarlari, yani, eslik, CRC bayt siras1 ve veri iletisim hiz1 HMI veya SPA veri yolu
araciligiyla ayarlanabilir.

REU610'da Modbus protokoliiniin uygulanmasi agagidaki fonksiyonlar
destekler:

Tablo 5.1.15.1.-1 Desteklenen uygulama fonksiyonlari

Fonksiyon kodu Fonksiyon tanimi
01 Bobin durumunu oku
Ayrik ¢ikiglarin durumunu okur.
02 Dijital giris durumunu oku
Ayrik giriglerin durumunu okur.
03 Tutma kaydini oku
Cikis kaydinin icerigini okur.
04 Girig kaydini oku
Girig kaydinin icerigini okur.
05 Tekil bobini zorla
Ayrik ¢ikiglarin durumunu ayarlar.
06 Tekil kayitlari 5nceden ayarla
Tutma kaydinin deg@erini ayarlar.
08 Sorun giderme

Ana birim ve bagli birim arasindaki iletigim
sistemini kontrol eder.

15 Coklu bobinleri zorla
Coklu ayrik gikislarin durumunu ayarlar.

16 Coklu kayitlari 6nceden ayarla
Coklu tutma kaydinin degerini ayarlar.

23 Tutma kayitlarini oku/yaz
Bir sorguda tutma kayitlarini degistirir.

Tablo 5.1.15.1.-2  Desteklenen tanilama alt fonksiyonlari

Kod Adi Aciklama

00 Sorgu verisini getir |Sorgu alanindaki veri cevapta déndurilir (geri déngu)
Tdm cevap sorgu ile benzer olmalidir.

01 iletisim Bagh birimin ¢evre portu baslatilir ve yeniden baslatilir
secenegini ve iletisim olay sayagclari temizlenir. Bundan 6nce,
yeniden baglat normal bir cevap gonderilir. Su sartla ki, port sadece

dinle modunda degildir. Bununla birlikte, port sadece
dinle modunda ise, herhangi bir cevap gonderilmez.

04 Sadece dinle Bagl birim Modbus iletisimi i¢in sadece dinle
moduna zorla moduna zorlanir.

10 Sayaglari ve Tum sayaglar ve tanilama kayitlari temizlenir.
tanilama kaydini

11 Bara mesaj Son yeniden baglatma, saya¢ isleminin temizlenmes
sayimini getir veya gu¢ veriimeden bu yana bagh birim tarafindarn

tespit edilen iletisim sistemindeki mesaj sayisi cevapts
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Kod Adi Aciklama

12 Bara iletisim hata  |Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
sayimini getir veya glg¢ verilmeden bu yana bagli birimin karsi

karsiya kaldigi CRC hatasi sayisi cevapta getirilir.

13 Bara istisna Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
hata sayimini veya gug¢ verilmeden bu yana Modbus istisna cevabi
getir saylisiI cevapta getirilir.

14 Yardimci Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
(slave) mesaj veya gl¢ verilmeden bu yana, bagli birime
sayimini getir yonlendirilmis mesaj sayisi veya yardimci (slave)

isledigi yayin cevapta getirilir.

15 Bagli birim Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
cevap vermiyor veya gug¢ verilmeden bu yana, (normal bir cevap veya
sayimini getir bir istisna cevabi olmayan) bir cevabin génderilmedigi

durum igin bagli birime yénlendirilmis mesaj sayisi
cevapta getirilir.

16 Yardimci (slave) Bir NACK cevabinin génderilmis oldugu, yardimci
cevap vermiyor (slave)'e yonlendiriimis mesaj sayisi cevapta getirilir.
sayimini getir

18 Bara karakter Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
asimini sayimini veya glg¢ verilmeden bu yana, karakter agimi nedeniyle
getir bagl birimin bir cevap génderemedigi yardimci

(slave)'e yonlendiriimis mesaj sayisi cevapta getirilir.

Yukarida listelenenler disinda baska alt fonksiyon kodlarinin

gonderilmesi

Hatal1 veri deger cevabina sebep olur.

Modbus protokolii asagidaki tanilama sayaglarini saglar:

Tablo 5.1.15.1.-3

Sorun giderme sayaglari

Adi

Aciklama

Veri yolu mesaj sayisi

Son yeniden baglatma, sayag isleminin
temizlenmesi veya gl¢ verilmeden bu yana bagl
birim tarafindan tespit edilen iletisim sistemindeki

Veri yolu iletigsim hata sayisi

Son yeniden baslatma, sayag isleminin temizlenmes
veya gug¢ verilmeden bu yana bagli birimin karsilastig
CRC veya LRC hata sayisidir.

Veri yolu istisna hata sayisi

Son yeniden baslatma, sayag isleminin temizlenmes
veya guc verilmeden bu yana bagli birim tarafindar
gonderilen Modbus istisna cevap sayisidir.

Bagli birim mesaj sayisi

Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
veya gug verilmeden bu yana, bagli birime
yonlendirilmis mesaj sayisi veya yardimci (slave)'in
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Adi Aciklama

Yardimci (slave) cevap yok sayisi  |Son yeniden baglatma, sayag isleminin temizlenmesi
veya gic¢ veriimeden bu yana, (normal bir cevap
veya bir istisna cevabi olmayan) bir cevabin
génderilmedigi durum icin yardimci  (slave)'e

Yardimci (slave) NACK cevap sayisi|Bir NACK cevabinin gdnderilmis oldugu, yardimci
(slave)'e yonlendiriimis mesaj sayisi.

Bara karakter asim sayisi Son yeniden baslatma, sayag isleminin temizlenmesi
veya gug¢ verilmeden bu yana, karakter asimi
nedeniyle yardimci (slave)'e bir cevap gonderemedigi
yardimci (slave)'e yénlendirilmis mesaj sayisi.

Asagidaki istisna kodlar1 Modbus protokolii tarafindan iiretilebilir:

Tablo 5.1.15.1.-4  Olasi istisna kodlari

Kod Adi Aciklama
01 Hatali fonksiyon Yardimci (slave) talep edilen fonksiyonu desteklemiyor
02 Hatali veri adresi Yardimci (slave) veri adresini desteklemiyor veya

sorgudaki 6ge sayisi yanlis.

03 Hatali veri degeri Sorgu veri alaninda yer alan bir deger araligin disinda.

04 |Yardimci (slave) cihaz |Yardimci (slave) talep edilen gérevi gerceklestirmeye

arizasi calisirken, dlzeltilemez bir hata ortaya ¢ikti.

deger cevabinin {iretilmesi durumunda, bir hatali verinin kay1t igerigi
uygulanir ve takip eden kayitlar degismez. Daha 6nceden ayarlanmis
kayitlar kaydedilmez.

E Birden fazla kayit onceden ayarlanmaya ¢alisildiginda, bir Hatali veri

Kullanici tanimli kayitlar

Bir veri blokunda istenmeyen verilerin okunmasi, bant genisligini bosa harcar ve
veri yorumlamasini karmagik hale getirir. Modbus iletisiminde optimum verimlilik
i¢in, verinin ardisik bloklar seklinde diizenlenmistir. Buna ek olarak,
programlanabilir kullanict tanimli kayit (UDR) seti, tutma kaydi alaninda
tanimlanmustir.

[k onalt: tutma kayds, yani HR1...16 kullanici tanimli kayitlardir. UDR'ler
herhangi bir tutma kaydina baglanabilir; SPA parametreleri 504V1...504V16
kullanan HR721...727 harigtir. Bununla birlikte, bir UDR baskasina baglanti
kurulamaz, yani baglant1 yuvalanmis olamaz. Her bir parametre, UDR'nin
baglantili oldugu tutma kayitlarimin adreslerini igerir.

UDR'nin mevcut olmayan bir tutma kaydi ile baglantili olmas1 durumunda, kayittan
okuma basarisiz olur ve Hatali adres istisna cevabi gonderilir. Baglanti adresi
verilerek, 0 degeri UDR'yi devre disi birakir. Ana birimin devre dis1 kalmig bir
UDR'den okumasi durumunda, 0 degeri dondiirtiliir.



1IMRS757723

Gerilim Rolesi REU610

Teknik Referans Kilavuzu - ANSI Strimu

UDR'ler HR385...400'de yansitilir.

Ariza kayitlan

Bir ariza dizisi boyunca kaydedilen bir veri bir ariza kayd: (FR) olarak bilinir.
Bagimli birim en son bes ariza kaydini kaydeder. Altinci kayit kaydedildiginde, en
eski kayit silinir.

Bir ariza kaydin1 okumak igin:

1. Veri degeri olarak bir se¢im kodu kullanarak, 6nceden ayarlanmis tek bir kayit
komutunu (fonksiyon 06) HR601'e yazin.

2. HR601, kayit sayis1 28'den secili ariza kaydini (fonksiyon 04) okuyun.

Secim kodu 1: ana birim en eski okunmamis kaydi okur

Durum kaydi 3 (HR403), bunlarin okunmamis ariza kayitlar1 olup olmadigi
hakkinda bilgilendirir (bkz.

Sek. 5.1.15.1.-2). Bir veya daha fazla okunmamis ariza kaydinin olmasi
durumunda, ana birim se¢im kodu 1'i kullanarak icerikleri okuyabilir.

Ariza kaydi, bir sekans numarasi igerir, bu da ana birimin bir veya daha fazla
okunmamis ariza kaydimin fazla akis nedeniyle silinip silinmeyecegini
belirlemesini saglar. Ana birim Onceden okunmus ariza kaydina ait sekans
numarasini karsilagtirir.

Bagli birim, hangi ariza kaydinin en eski okunan kayit oldugunu takip eder. Ana
birim, Durum kaydinin 3'iin okunmayan kayit olup olmadigini belirttik¢e ariza
kayitlarin1 okumaya devam edebilir.

= Ozel durum 1: Herhangi bir okunmayan ariza kodu olmadiginda, en son okunan
kaydin igerigi dondiiriiliir. Ara bellek bos oldugunda, bununla birlikte, kayitlar
sadece sifir i¢erir. Bu durum, sekans numarasi sifirin goriindiigii tek zamandir.

= Ozel durum 2: Ana birim se¢im kodu 1'i tekrar girmeksizin sonraki okunmamis
ariza kodunu okumaya calisirsa, son okunan degerin igerigi dondiiriliir.

Secim kodu 2: ana birim en eski okunmamis kaydi okur

Sec¢im kodu 2 kullanilarak okuma imlecini sifirlayarak, ana birim kaydedilen en
eski ariza kodunu okuyabilir. Bundan sonra, ana birim asagidaki kayitlar1 bunlarin
daha onceden okunup okunmadiklarina bakmaksizin, se¢im kodu 1'1 kullanarak
asagidaki kayitlar1 okumaya devam edebilir.

Okuma imlecinin sifirlanmasi, ariza kaydimin sekans numarasim
etkilemez.

kontaklarinin c¢ikarilmasi seklindeki bir ana birim sifirlama islemi
ariza kayitlarini temizler. Bundan sonra sekans numarast 1'den tekrar
baglar.

E Hedeflerin ve bellege alinmis degerlerin temizlenmesi ve g¢ikis
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Olay kayitlari

Modbus olaylar1 SPA olaylarindan gelir. Birkag istisna ile birlikte, SPA olaylar1 DI
ve paketlenmis HR alaninda iki noktalar1 giinceller. Es zamanli oalrak, buna
karsilik bir Modbus olay kaydi iiretilir. Olay kaydi, Modbus DI/CO veri noktasi
adresi ve noktanin degistigi degeri (0 veya 1) igerir. Karsilik gelen bir DI/CO veri
noktas1 olmayans SPA olaylar, olay kaydinda SPA kanali ve olay kayd (bilgi
veren olay) olarak gosterilir. Modbus olay ara belleginin maksimum kapasitesi 99
olaydir. Modbus olaylarinin zaman damgasi, tarihten milisaniyeye kadar eksiksiz

bilgi icerecek sekilde uzatilir.

Bir olay kaydini okumak igin:

1. Veri degeri olarak bir se¢im kodu kullanarak, 6nceden ayarlanmis tek bir kayit
komutunu (fonksiyon 06) HR671'e yazin.

2. HR672, kayit sayisi 8'den secili ariza kaydini (fonksiyon 04) okuyun.

Alternatif olarak, bir ariza kaydi, sadece bir komut (fonksiyon 23) kullanilarak
okunabilir.

Secim kodu 1: ana birim en eski okunmamis kaydi okur

Durum kaydi 3 (HR403), bunlarin okunmamis ariza kayitlar1 olup olmadigi
hakkinda bilgilendirir (bkz.

Sek. 5.1.15.1.-2). Bir veya daha fazla okunmamis olay kaydinin olmas1 durumunda,
ana birim secim kodu 1'i kullanarak icerikleri okuyabilir.

Olay kaydi, bir sekans numarasi igerir, bu da, dnceden okunan olay kaydinin
sekans sayisini karsilastirarak ana birimin bir veya daha fazla okunmamus olay
kaydinin fazla akis nedeniyle silinip silinmeyecegini belirlemesini saglar.

Bagli birim, hangi olay kaydinin en eski okunan kayit oldugunu takip eder. Ana
birim, Durum kaydinin 3'{in okunmayan kay1t olup olmadigim belirttikge olay
kayitlarin1 okumaya devam edebilir.

= Ozel durum 1: Herhangi bir okunmayan olay kodu olmadiginda, en son okunan
kaydin i¢erigi dondiiriiliir. Ara bellek bos oldugunda, bununla birlikte, kayitlar
sadece sifir igerir. Bu durum, sekans numarasi sifirin gériindiigii tek zamandir.

= Ozel durum 2: Ana birim se¢im kodu 1'i tekrar girmeksizin sonraki okunmamis
olay kodunu okumaya ¢alisirsa, son okunan degerin igerigi dondiirtiliir.

Secim kodu 2: ana birim en eski kaydedilen kaydi okur

Secim kodu 2 kullanilarak okuma imlecini sifirlayarak, ana birim kaydedilen en
eski olay kodunu okuyabilir. Bundan sonra, ana birim asagidaki kayitlari bunlarin
daha 6nceden okunup okunmadiklarina bakmaksizin, se¢im kodu 1'i kullanarak
asagidaki kayitlari okumaya devam edebilir.

Okuma imlecinin sifirlanmasi, olay kaydinin sekans numarasini
etkilemez.
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Secim kodu -1...-99

Secim kodu -1...-99 oldugunda, ana birim en yeni olaydan se¢im kodu tarafindan
tanmimlanan olabildiginde ¢ok sayida olaya kadar geriye gidebilir ve bu belirli olay
kaydini okur. Bundan sonra, ana birim asagidaki kayitlar1 bunlarin daha 6nceden
okunup okunmadiklarina bakmaksizin, se¢im kodu 1'i kullanarak asagidaki
kayitlar1 okumaya devam edebilir.

= Ozel durum: Ara bellekte bir se¢im kodu tarafindan belirtildigi kadar cok
sayida olay yoksa, en eski kaydedilen olay okunur.

Secim kodu 3

Modbus olay ara bellegi, se¢cim kodu 3 ile temizlenir. Ara bellegin temizlenmesi,
herhangi bir okuma isleminin takip edilmesini gerektirmez.

Dijital girigler

Ana birim tarama sirasinda tiim dijital sinyallerin durum degisikliklerini
algilamayabileceginden, her bir anlik hedef noktasi igin ek bir degisim tespit (CD)
hedef biti olusturulur; bkz. asagidaki 6rnek.

Anlik

Degisim tespiti '
S S £ S
i) i) i) i)
© © © ©
C e e e
< < < <

A040332

Sek. 5.1.15.1.-1 Degisim tespit biti

Bir hedef bitinin anlik degeri, ana birimin okumasindan itibaren iki veya daha fazla
degismisse, CD biti bire ayarlanir. CD biti okundugunda, sifira ayarlanir.

Belirli bir hedef noktasinin anlik ve CD biti, Modbus bellek haritasinda bir es
olarak ortaya ¢ikar.
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Tablo 5.1.15.1.-5

Modbus veri esleme

Iki tiir izlenen veri vardir: dijital hedefler ve dlgiilen biiyiikliikler. Kolaylik ve
verimlilik agisindan, ayni veri farkl1 veri alanlarindan okunabilir. Olgiilen
biiytikliikler ve diger 16 bitlik degerleri IR veya HR (salt okunur) alanlardan ve DI
veya bobin (salt okunur) alandan gelen dijital hedef degerlerinden okunabilir.
DI'lerin durumunu, hem IR hem de HR alanindan paketlenmis 16 bit kayit olarak
okumak miumkdnddir.

Sonug olarak, tiim izleme verisi IR veya HR alanindan ardigik veri bloklar1 olarak
okunabilir.

Kayit ve bit adresleri asagidaki tabloda sunulur. Bazi kay1t yapilar1 asagidaki

ayr1 boliimlerde sunulur.

HR ve IR degerleri, farkli bir sekilde belirtilmedikce 16 bitlik tam
ﬂ sayilardir.

Modbus veri egsleme: kullanici tanimli kayitlar

Agiklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir  |Deger aralig|Aciklama
(.bit) bit adresi

UDR 1 1 veya 385

UDR 2 2 veya 386

UDR 3 3 veya 387

UDR 4 4 veya 388

UDR 5 5 veya 389

UDR 6 6 veya 390

UDR 7 7 veya 391

UDR 8 8 veya 392

UDR 9 9 veya 393

UDR 10 10 veya 394

UDR 11 11 veya 395

UDR 12 12 veya 396

UDR 13 13 veya 397

UDR 14 14 veya 398

UDR 15 15 veya 399

UDR 16 16 veya 400

Tablo 5.1.15.1.-6  Modbus veri esleme: durum kayitlari

Aciklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir  [Deger aralidijAcgiklama
(-bit) bit adresi

Durum kaydi 1 401 IRF kodu Bkz. Yapi 1

Durum kaydi 2 402 Uyari Bkz. Yapi 1

kodlari
Durum kaydi 3 403 Bkz. Yapi 1
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Tablo 5.1.15.1.-7  Modbus veri esleme: analog veri

Agiklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir Deger araligi |Aciklama
(-bit) bit adresi
Faz-faz gerilimi Uab 404 0..200  ]0...2 x Un (VT)
Faz-faz gerilimi Ubc 405 0..200  ]0...2 x Un (VT)
Faz-faz gerilimi Uca 406 0..200  |0...2 x Un (VT)
Rezidiel gerilim Un 407 0..200  |9%0...200 Un
(vVT)
Pozitif bilesen gerilimi 408 0...200 0...2 x Un (VT)
Negatif bilesen gerilimi 409 0...200 0...2 x Un (VT)
Tablo 5.1.15.1.-8  Modbus veri esleme: dijital veri
Aciklama HR/IR adresi (.bit) DI/Bobin Yazilabilir Deger |Agiklama
bit adresi araligi
59P-1 elemanindan baglatma sinyali 410,00 1 0/1 1 = etkin
59P-1 CD elemanindan gelen baslatma 410,01 2
59P-1 elemanindan agma sinyali 410,02 3 0/1 1 = etkin
59P-1 CD elemanindan gelen agma 410,03 4
59P-2/47 elemanindan baslatma sinyali 410,04 5 0/1 1 = etkin
59P-2/47 elemanindan baslatma sinyali 410,05 6
CD
59P-2/47 elemanindan agma sinyali 410,06 7 0/1 1 = etkin
59P-2/47 CD elemanindan agma sinyali 410,07 8
27P-1 elemanindan baglatma sinyali 410,08 9 0/1 1 = etkin
27P-1 CD elemanindan gelen baslatma 410,09 10
27P-1 elemanindan agma sinyali 410,10 11 0/1 1 = etkin
27P-1 CD elemanindan gelen agma 410,11 12
27P-2/27D elemanindan baslatma 410,12 13 0/1 1 = etkin
27P-2/27D CD elemanindan baslatma 410,13 14
sinyali
27P-2/27D elemanindan agma sinyali 410,14 15 0/1 1 = etkin
27P-2/27D CD elemanindan agcma 410,15 16
59N-1 elemanindan baglatma sinyali 411,00 17 0/1 1 = etkin
59N-1 CD elemanindan gelen baslatma 411,01 18
59N-1 elemanindan agma sinyali 411,02 19 0/1 1 = etkin
29N-1 CD elemanindan gelen agma 411,03 20
59N-2 elemanindan baglatma sinyali 411,04 21 0/1 1 = etkin
59N-2 CD elemanindan gelen baslatma 411,05 22
59N-2 elemanindan agma sinyali 411,06 23 0/1 1 = etkin
59N-2 CD elemanindan gelen baslatma 411,07 24
Trip kilitteme 411,08 25 0/1 1 = etkin
Ac¢ma kilitteme CD 411,09 26
Dis trip 411,10 27 0/1 1 = etkin
Dis agma CD 411,11 28
CBFAIL 411,12 29 0/1 1 = etkin
CBFAIL CD 411,13 30
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Aciklama HR/IR adresi (.bit) DI/Bobin Yazilabilir Deger |Agiklama
bit adresi araligi

PO1 kontak 411,14 31 0/1 1 = etkin

PO1 kontak CD 411,15 32

PO2 kontak 412,00 33 0/1 1 = etkin

PO2 kontak CD 412,01 34

PO3 kontak 412,02 35 0/1 1 = etkin

PO3 kontak CD 412,03 36

SO1 kontak 412,04 37 0/1 1 = etkin

SO1 kontak CD 412,05 38

SO2 kontak 412,06 39 0/1 1 = etkin

SO2 kontak CD 412,07 40

SO3 kontak 412,08 41 0/1 1 = etkin

SO3 kontak CD 412,09 42

S04 kontak 412,10 43 0/1 1 = etkin

S04 kontak CD 412,11 44

SO5 kontak 412,12 45 0/1 1 = etkin

SO5 kontak CD 412,13 46

DI1 412,14 47 0/1 1 = etkin

DI1 CD 412,15 48

DI2 413,00 49 0/1 1 = etkin

DI2 CD 413,01 50

DI3 413,02 51 0/1 1 = etkin

DI3 CD 413,03 52

Dl4 413,04 53 0/1 1 = etkin

Dl4 CD 413,05 54

DI5 413,06 55 0/1 1 = etkin

DI5 CD 413,07 56

Bozulum kaydedici 413,08 57 0/1 1 = tetiklenmis

Bozulum kaydedici CD 413,09 58

HMI Ayar sifresi 413,10 59 0/1 1=aclk0=
kapali

HMI Ayar sifresi CD 413,11 60

IRF 413,12 61 0/1 1 = etkin

IRF CD 413,13 62

Uyari 413,14 63 0/1 1 = etkin

Uyari CD 413,15 64

SPA olay asir akis 414,00 65 0/1 1 = etkin

SPA olay tagsma CD 414,01 66 Herhangi bir
tasma halinde
sadece CD biti
aktiftir.

HMI iletisim sifresi 414,02 67 0/1 1=aglk0=
kapali

HMI Ayar sifresi CD 414,03 68
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Tablo 5.1.15.1.-9  Modbus veri esleme: kaydedilen veri
Agiklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir  |Deger araligijAciklama
(-bit) bit adresi
Ariza kaydi 601...623 Bkz. Yapi 2
Olay kaydedici 671...679 Bkz. Yapi 3
Tablo 5.1.15.1.-5 Modbus veri esleme: réle tanimlama
Agiklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir Deger araligi|Aciklama
(-bit) bit adresi
Rdélenin tip tanimlama bilgisi 701...708 ASCII
karakterleri, 2
Tablo 5.1.15.1.-11 Modbus veri esleme: gergek zamanl saat
Agiklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir Deger araligi|Agiklama
(-bit) bit adresi
Zaman okuma ve ayari 721...727 W Bkz. Yapi 4
Tablo 5.1.15.1.-12 Modbus veri esleme: ek analog veri
Aciklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir Deger araligi|Aciklama
(.bit) bit adresi
Calismay etkileyen eleman 801 HI kelime 0...65536 |Bkz. Tablo 5.1.17.-
2
802 LO kelime
Calisma hedef kodu 803 1..14 Bkz. Tablo 5.1.17.-
2
59P-1 elemaninin baslatma sayisi 804 0...999 Sayac
59P-2/47 elemaninin basglatma sayisi 805 0...999 Sayac
27P-1 elemaninin baslatma sayisi 806 0...999 Sayac
27P-2 elemaninin baglatma sayisi 807 0...999 Sayac¢
59N-1 elemaninin baglatma sayisi 808 0...999 Sayac¢
59N-2 elemaninin baglatma sayisi 809 0...999 Sayac¢
59P-1 ve 59P-2/47 elemaninin agma 810 0...65535 |Sayac¢
sayisl
27P-1 ve 27P-2/27D elemaninin agmg 811 0...65535 [Sayac¢
sayisl
59N-1 ve 59N-2 elemanlarinin agma 812 0...65535 ([Sayac¢
sayisi
Harici agma sayisi 813 0...65535 |Sayac¢
Tablo 5.1.15.1.-13 Modbus veri esleme: kontrol noktalari
Aciklama HR/IR adresi DI/Bobin Yazilabilir Deger araligi |Aciklama
(.bit) bit adresi
LED resetleme 501 W 1 1 = LED reseta)
a) Bobin alani, sadece yazilabilir.
Yapi 1

Durum kayitlari, okunmamis ariza ve olay kayitlar1 ve réle durumlar1 hakkinda
bilgi i¢erir. Kayitlar, asagidaki Sek. 5.1.15.1.-2'de belirtildigi sekilde diizenlenir.
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401| Ayrilmis ’ \ \ ‘IRE‘kodu‘ \
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403 ER Ayrilmig /;W

Sek. 5.1.15.1.-2 Durum
kayitlari

A040333

FR/ER bitinin degeri 1 oldugunda, bir veya daha fazla okunmamis ariza/olay kaydi
vardir. Saat senkronizasyonu, bir dijital giris ile ger¢eklestirildiginde, SP (saniye
darbesi) veya MP (dakika darbesi) biti etkinlestirilir.

IRF kodlar1 igin Tablo 5.1.18.-1 ve uyar1 kodlari igin Tablo 5.1.18.-2'ye bakin.

Yapi 2

Bu yap1 bir ariza dizisi boyunca kaydedilen veriyi igerir. Okuma yontemi i¢in bu
boliimde daha 6nce gegen Ariza kayitlarina bakin.

Tablo 5.1.15.1.-14 Ariza kayitlari

Adres Sinyal adi Aralik Aciklama

601 Son se¢im koduay 1.2 1 = en eski okunmayan

kayitlari oku 2 = en eski
602 Dizi numarasi 1...255
603 Kalan okunmayan kayit 0...6
604 Kaydedilen verinin zaman damgasi, tarih 2 bayt: YY.AA
605 Kaydedilen verinin zaman damgasi, tarih ve saat 2 bayt: GG.SS
606 Kaydedilen verinin zaman damgasi, saat 2 bayt: DD.SS
607 Kaydedilen verinin zaman damgasi, saat 0...999 0...999 ms
608 Faz-faz gerilimi Uab 0...200 0..2 x Un(VT)
609 Faz-faz gerilimi Ubc 0..200 0..2 x Un(VT)
610 Faz-faz gerilimi Uca 0...200 0..2 x Un(VT)
611 Reziduel gerilim Un

0...200 %0...200 Un (VT)

612 Maksimum baslatma fazdan faza gerilim 0...200 0...2 x Un (VT)
613 Minimum baglatma faz-faz gerilimi 0...200

0...2 x Un (VT)
614 Maksimum baslatma negatif faz-sekans gerilimi U2 0...200

0...2 x Un (VT)b)
615 Minimum baslatma pozitif-faz sekans gerilimi U1 0...200 0...2 x Un (VT)p)
616 Maksimum rezidiiel gerilim Un 0..200 %0...200 Un (VT)
617 59P-1 elemaninin baslatma stiresi 0...100 0...100%
618 59P-2/47 elemaninin baglama siresi 0...100 0...100%
619 27P-1 elemaninin baslatma stresi 0...100 0...100%
620 27P-2/27D elemanin baglatma siiresi 0...100 0...100%
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Adres Sinyal adi Aralik Aciklama
621 59N-1 elemaninin baglatma siresi 0...100 0...100%
622 59N-2 elemaninin baglatma siresi 0...100 0...100%
623 Harici trip baslatma stiresi 0/100 0/100%

@ Okunabilir ve yazilabilir kayit.
b) Kullanimda degilse eger, 655 degeri getirilir.

Yapi 3

Bu yap1, Modbus olay kayitlarini igerir. Okuma yéntemi i¢in bu boliimde daha
Once gegen Olay kayitlarina bakin.

Tablo 5.1.15.1.-15 Olay kayitlari

Adres Sinyal adi Aralik Aciklama

671 Son secim koduay 1..3 1 = en eski okunmayan
kayitlari oku 2 = en eski
kaydedilen kayitlari oku

1..-99 3 = Modbus olay ara bellegini

gider

672 Dizi numarasi 1...255

673 Kalan okunmayan kayit 0...99

674 Olayin zaman damgasi, tarih 2 bayt: YY.AA

675 Olayin zaman damgasi, tarih ve saat 2 bayt: GG.SS

676 Olayin zaman damgasi, tarih 2 bayt: DD.SS

677 Olayin zaman damgasi, tarih 0...999 0...999 ms

678 678 Olay verisi Modbus DI-nokta olaylari

679 icin Tablo 5.1.15.1.-16'ya ve
bilgilendirici olaylar igin
Talal - a4 ar- a 4= ool

a) Okunabilir ve yazilabilir kayit.

Tablo 5.1.15.1.-16 Modbus DI-nokta olayi

Adres Adi Aralik Aciklama
678 0 Modbus DI-noktasi 1...99 MSB =0
679 Modbus DI degeri 0..1

Tablo 5.1.15.1.-17 Bilgilendirici olay

Adres Adi Aralik Aciklama
678 |1 |SPAkanal 0.3 [MSB=1
679 SPA olayi 0...63

Yapi 4

Rolenin ger¢cek zamanli saati bu yapida kaydedilir. Bir Modbus isleminde tiim kayit
yapisini onceden ayarlayarak giincellenebilir.
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Tablo 5.1.15.1.-18 Gergek zamanl saat yapisi

Adres Aciklama Aralik
721 Yil 0...99
722 Ay 1..12
723 Giln 1..31
724 Saat 0...23
725 Dakika 0...59
726 Saniye 0...59
727 Saniyenin yuzde biri 0...99
5.1.16. DNP 3.0 uzak iletisim protokolu

DNP 3.0 protokolil, IEC 60870-5 standart telekontrol protokoli teknik
oOzelliklerinin eski siirimlerine dayanarak Harris Control tarafindan gelistirilmistir.
Gilinlimiizde, DNP protokol teknik 6zellikleri DNP Kullanic1 Grubu tarafindan
kontrol edilir.

DNP protoklii ISO OSI (Agik Sistem Ara Baglantisi) tabanli modeli destekler. Bu
da, sadece fiziksel, veri baglantis1 ve uygulama katmanlarini belirtir. Bu azaltilmis
protokol kiimesi, Gelismis Performans Mimarisi olarak bilinir (EPA). IEC 60870-
I'de tammlandig1 sekilde gelismis RTU fonksiyonlarmi ve maksimum ¢erceve
uzunlugundan daha biiyiik olan mesajlar1 desteklemek igin, DNP 3.0 Veri
Baglantisi transpoze sozde katman ile birlikte kullanilacaktir. Minimum olarak,
transpoze s6zde katman, mesaj montaj ve demontaj hizmetlerini uygular.

5.1.16.1. Protokol parametreleri

DNP parametreleri Role Ayarlama Araci kullanilarak ayarlanabilir. DNP
parametreleri icin, bkz. Tablo 5.1.17.-13.

DNP 3.0 parametrelerinin kaydedilmesi

Tum DNP parametreleri harici bir DNP 3.0 modilunde kaydedilir. Réle Ayarlama
Aracimin 6lgiilebilirligi i¢in, REU610, DNP parametrelerinin ¢ogaltilmasi ve DNP
modiilii iizerinde kaydedilmesi i¢in en az 10 saniye boyunca arka iletisim moduna
gecirilmelidir. Bununla birlikte, bu durum ancak DNP parametrelerinin
degistirilmesi durumunda gerekli olacaktir.

5.1.16.2. DNP 3.0 nokta listesi

Tablo 5.1.16.2.-1...Tablo 5.1.16.2.-3'de verilen rolenin DNP veri noktalarinin
(ikili, analog ve sayac) hepsi varsayilan olarak kullanimdadir.

Farkli olay nesne gruplar1 dahilinde DNP noktalarinin varsayilan sinif ayarlar
sunlardir:
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~ Ikili giris degisim olaylar1: sinif 1
= Analog giris degisim olaylari: siif 2
= Sayag degisim olaylart: simif 3

Tum statik veri noktalar1 O sinifina aittir.

Istenmeyen raporlama, varsayilan olarak tiim olay nesneleri igin etkinlestirilir.
Bununla birlikte, noktaya &zel etkinlestirme/devre dist birakma parametreleri,
istenmeyen raporlama SPA parametresi 503V24 ile etkinlestirilmedikce
anlamsizdir.

Analog nesneler igin 6l¢ekleme faktorii imlegleri varsayilan olarak 0'dir. Sonug
olarak, r6lenin DNP ve Modbus analog degerleri varsayilan olarak benzerdir.

Tiim DNP parametreleri Role Ayarlama Araci kullanilarak diizenlenebilir.
Diizenleme 6zellikleri sunu igerir:

= DNP noktalariin yeniden organize edilmesi, eklenmesi ve kaldirilmasi
= Belirli DNP noktalarina olay siiflarinin atanmasi

~ [stenmeyen raporlamanin DNP noktasina dzel bir sekilde etkinlestirilmesi/devre
dis1 birakilmasi

= Olay raporlama i¢in 6lii bantlarin tanimlanmasi

= Analog degerler i¢in 6l¢ekleme faktorlerinin tanimlanmasi

Tablo 5.1.16.2.-1  ikili veri

Aciklama DNP nokta Olay sinifi UR etkin Deger araligi |Agiklama
adresi
59P-1 elemanindan baglatma sinyali 0 1 1 0/1 1 = etkin
59P-1 elemanindan agma sinyali 1 1 1 0/1 1 = etkin
59P-2/47 elemanindan baglatma sinyali 2 1 1 0/1 1 = etkin
59P-2/47 elemanindan agma sinyali 3 1 1 0/1 1 = etkin
27P-1'den baslatma sinyali 4 1 1 0/1 1 = etkin
27P-1 elemanindan agma sinyali 5 1 1 0/1 1 = etkin
27P-2/27D elemanindan baslatma 6 1 1 0/1 1 = etkin
27P-2/27D elemanindan agma sinyali 7 1 1 0/1 1 = etkin
59N-1 elemanindan baglatma sinyali 8 1 1 0/1 1 = etkin
59N-1 elemanindan agma sinyali 9 1 1 0/1 1 = etkin
59N-2 elemanindan baglatma sinyali 10 1 1 0/1 1 = etkin
59N-2 elemanindan agma sinyali 11 1 1 0/1 1 = etkin
Acma kilitteme sinyali 12 1 1 0/1 1 = etkin
Dis agma sinyali 13 1 1 0/1 1 = etkin
CBFAIL 14 1 1 0/1 1=ariza
PO1 15 1 1 0/1 1 = etkin
PO2 16 1 1 0/1 1 = etkin
PO3 17 1 1 0/1 1 = etkin
SO1 18 1 1 0/1 1 = etkin
S0O2 19 1 1 0/1 1 = etkin
SO3 20 1 1 0/1 1 = etkin
SO4 21 1 1 0/1 1 = etkin
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Aciklama DNP nokta Olay sinifi UR etkin Deger araligi |Agiklama
adresi
SO5 22 1 1 0/1 1 = etkin
DI1 23 1 1 0/1 1 = etkin
DI2 24 1 1 0/1 1 = etkin
DI3 25 1 1 0/1 1 = etkin
Dl4 26 1 1 0/1 1 = etkin
DI5 27 1 1 0/1 1 = etkin
Ariza kaydedici 28 1 1 0/1 1=
tetiklenmis 0
HMI Ayar sifresi 29 1 1 0/1 1=acglk0=
kapali
IRF 30 1 1 0/1 1 = etkin
Uyari 31 1 1 0/1 1 = etkin
SPA olay asiri akis 32 1 1 0/1 1 = etkin
HMI iletisim sifresi 33 1 1 0/1 1=aclkk0=
kapali
Tablo 5.1.16.2.-2  Analog veri
Aciklama DNP nokta | Olay sinifi UR etkin Olu bant Deger araligi ic
adresi Olcekle
me
Faz-faz gerilimi Uab 0 2 0 1 0...200 100
Faz-faz gerilimi Ubc 1 2 0 1 0...200 100
Faz-faz gerilimi Uca 2 2 0 1 0...200 100
Rezidiel gerilim Un 3 2 0 1 0...200 100
Pozitif bilesen gerilimi 4 2 0 1 0...200 100
Negatif bilesen gerilimi 5 2 0 1 0...200 100
Tablo 5.1.16.2.-3  Sayaclar
Aciklama DNP nokta Olay sinifi UR etkin Olu bant Deger araligi
adresi
59P-1 elemaninin baslatma sayisi 0 3 0 1 0...999
59P-2/47 elemaninin baglatma sayisi 1 3 0 1 0...999
27P-1 elemaninin baslatma sayisi 2 3 0 1 0...999
27P-2/27D elemaninin baglatma sayisi 3 3 0 1 0...999
59N-1 elemaninin baglatma sayisi 4 3 0 1 0...999
59N-2 elemaninin baglatma sayisi 5 3 0 1 0...999
59P-1 ve 59P-2/47 elemaninin agma 6 3 0 1 0...65535
sayisl
27P-1 ve 27P-2/27D elemanlarinin trip 7 3 0 1 0...65535
sayisl
59N-1 ve 59N-2 elemanlarinin trip 8 3 0 1 0...65535
sayisl
Harici trip sayisi 9 3 0 1 0...65535
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5.1.16.3.

DNP 3.0 cihaz profili

DNP V3.00

CIHAZ PROFIL DOKUMAN

Uretici adi: ABB Oy, Distribution Automation, Vaasa, Finlandiya

Cihaz Adi: REU610

Desteklenen En Yiksek DNP Seviyesi Cihaz
Talepler icin Ib xFonksiyonu
Cevaplar icin Ib Yardimci

Desteklenen en Yiksek DNP Seviyesine ek olarak desteklenen dnemli nesneler,
fonksiyonlar ve/veya niteleyiciler (tam liste ekteki tabloda agiklanmistir):
Seviye 2'ye eklemeler uygulama tablosunda golgeli olarak belirtiimistir.

Maksimum Veri Baglanti Sasi Boyutu Maksimum Uygulama Bélme Boyutu (sekizli)
(sekizli) iletilen 292 iletilen 2048
Alinan 292 Alinan 2048

Maksimum Veri Baglanti Yeniden Deneme: |Maksimum Uygulama Katmani Yeniden

Yapilandirilabilir, birincil veri baglanti Yapilandirilabilir, uygulama katmani
katman yeniden iletim sayimi ile 0 ila 255 yeniden iletim sayimi ile 0 ila 255

Veri Baglanti Katmani Dogrulamayi Gerektirir:
Yapilandirilabilir, dogrulama tip segici ile birlikte, varsayillan NO ACK

Uygulama Katman Dogrulama Gerektirir

[XOlay Verisini raporlarken dogrulama tip segici ile yapilandirilabilir (Sadece bagli birim
cihazlarr)

Talebi resetlemek igin her zaman

[JGok bdlmeli cevaplari génderirken her zaman (Sadece bagl cihazlar)

[Xlvapilandirilabilir, dogrulama tip segici ile birlikte

Sunlar igin beklerken zaman asimi:

Veri baglanti dogrulama Primer veri baglanti katmani zaman
asimi ile birlikte yapilandirilabili, NO
ACK oldugunda ilgili degildir

Tam Uyg. Parca Hayir, cok bélmeli uygulama gergevesi
desteklenmez

Uygulama Onayi Uygulama katman zaman asimi ile

Kontrol islemlerini Génderir/Uygular

WRITE ikili Cikis xAsla

SELECT/OPERATE [xAsla

DOGRUDAN CALISTIR xAsla

DOGRUDAN CALISTIR - xAsla

KABUL YOK xAsla

Kod XAsla

Acma/Kap xAsla

atma [xAsla

Darbesi XxAsla

Sirada xAsla

ASAGIDAKI OGELERI SADECE BAGLI BIRIM CIHAZLARI IGIN DOLDURUN:

Herhangi bir belirli sapma talep Herhangi bir belirli sapma talep

edilmediginde, Dijital Giris Degisiklik edilmediginde, zaman etiketli Dijital Giris
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[JAsla

|:|Sadece zaman etiketli

[ ]sadece zaman etiketsiz

[xHer ikisini, birini veya digerini gdndermek
icin yapilandirilabilir (varsayilan varyasyona

[JAsla
XZaman ile ikili Giris Degisimi
[ |Bagdil Zaman ile Binary Girig Degigimi

|:|Yaplland|rllabilir, nesnenin temel
varyasyonuna baglidir (varyasyon

istenmeyen Cevaplari

[ JGonderir
[xIYapilandirilabilir

[ ]sadece belli nesneler
[]Bazen (agiklama ekleyin)

XETKIN/DEVRE DISI

ISTENMEYEN
Desteklenen fonksiyon

istenmeyen Cevaplardaki Statik Verileri
[xIGOnderir

[]Cihaz Yeniden

[ ]Basladidinda Durum

Bayragi Degistiginde

Varsayilan Sayag¢ Nesnesi/Varyasyonu

[ JHerhangi bir Saya¢ Rapor Edilmedi

Sayag Su Degerde Basa Doner
[ JHerhangi bir Saya¢ Rapor Edilmedi

[ ]Yapilandirilabilir, varsayilan nesne ve

varyasyon
yasy

Varsayilan Nesne 20
ﬁrsayllan Varyasyon 2

[ ]Yapilandirilabilir (agiklama
[Xlekleyin) 16 Bit (Sayag 6...9)

|:|32 Bit, fakat basa donme bitleri kullaniimaz

[xIDiger deger: 999 (Sayag 0...5) ve 255
(Sayag 10...21)

[ Noktaya gore liste ekli

Cok Bolmeli Cevaplari Gonderir [(JEvetx Hayir
Tablo 5.1.16.3.-1  Desteklenen fonksiyon kodlari
Kod Fonksiyon Aciklama Destekli
Transfer Fonksiyon Kodlari
0 Onayla Mesaj bélim onaylama Yanit Evet
yok
1 Oku Dis istasyondan gelen nesneleri Evet
talep et Talep edilen nesneler ile
2 Yaz Dis istasyona belirli nesneleri Evet
kaydet Calistirma durumu ile cevap
Kontrol Fonksiyon Kodlari
3 Se¢ Dis istasyonun ¢ikis noktasini se¢ Ha
Kontrol noktasinin durumu ile cevap yir
4 Calisma Onceki segili ¢cikisi ayarla Kontrol Ha
noktasinin durumu ile cevap ver yir
5 Dogrudan calistir Cikisl dogrudan ayarla Ha
Kontrol noktasinin durumu ile cevap ver yir
6 NO ACK dogrudan caligtir Cikigi dogrudan Ha
ayarla Cevap yok yir
Dondur Fonksiyon Kodlari
7 Derhal Dondur Belirtilen nesneleri ara bellegi Evet
dondurmak i¢in kopyala Calistirma
8 Derhal Dondur NO ACK Belirtilen nesneleri ara bellegi Evet
dondurmak icin kopyala Cevap yok
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Kod Fonksiyon Aciklama Destekli
9 Dondur ve Temizle Ara belledi dondurmak ve nesneleri temizlemek icin Eveta)
belirtilen nesneleri kopyala Calistirma durumu ile cevap
10 NO ACK'i Dondur ve Temizle Ara bellegi dondurmak ve nesneleri temizlemek igin Eveta)
belirtilen nesneleri kopyala Cevap yok
11 Zaman ile dondur Ara bellegi belirtilen siirede dondurmak igin belirtilen Ha
nesneyi kopyala Calistirma durumu ile cevap ver yir
12 NO ACK stresi ile dondur Ara bellegi belirtilen siirede dondurmak igin belirtilen Ha
nesneyi kopyala Cevap yok yir
Uygulama Kontrol Fonksiyon Kodlari
13 Soguk Yeniden Baglat istenilen reset sekansini Evet
gercgeklestir Bir zaman nesnesi
14 Sicak Yeniden Baslat istenilen kismi reset islemini Evet
gercgeklestir Bir zaman nesnesi ile
15 Varsayilan Degerlere Veriyi Baslat |Varsayilan de@erlere belirtilen verileri Ha
baslat Calistirma durumu ile cevap yir
16 Uygulamayi Baglat Calistinimaya hazir belirtilen uygulamayi Ha
ayarla Calistirma durumu ile cevap ver yir
17 Uygulamayi Baslat Belirtilen uygulamayi ¢alistirmak igin Evet
baslat Calistirma durumu ile cevap
18 Uygulamayi Durdur Belirtilen uygulamayi ¢alistirmak igin Evet
durdur Calistirma durumu ile cevap
Yapilandirma Fonksiyon Kodlari
19 Yapilandirmayi kaydet Yapilandirmayi kaydet Ha
Calistirma durumu ile cevap ver yir
20 istenmeyen Mesajlari Etkinlestir istenmeyen Mesajlari Etkinlestir Evet
Calistirma durumu ile cevap ver
21 istenmeyen Mesaijlari Devre Disi istenmeyen Mesaijlari Devre Disi Evet
Birak Birak Caligtirma durumu ile
22 Sinif Ata Belirtilen nesnelere bir sinif ata Evet
Calistirma durumu ile cevap ver
Saat Senkronizasyonu Fonksiyon Kodlari
23 Gecikme Olgiimi |Yay|Ima gecikme Olgiimi gergeklestir Evet
Cevap Fonksiyon Kodlari
0 Onayla Mesaj boélim onaylama Evet
129 Cevap Ver Talep mesajina cevap ver Evet
130 istenmeyen Mesaj Talep olmaksizin anlik mesaj Evet

a) Rolenin sayaglari DNP 3.0 protokoli kullanilarak temizlenemiyor.

Tablo 5.1.16.3.-2 Desteklenen nesneler

NESNE TALEP YANIT (ana birim
(yardimci (slave) ayrismali)
Nesne Varyasyo |Agiklama Fonksiyon Niteleyici Fonksiyon Niteleyici
grubu n kodlari (dec) | kodlar (hex) kodlar (dec) | kodlar (hex)
1 0 Binary Girig, tim varyasyonlar 1,20,21,22 |00, 01, 06, 07, (129 00, 01, 17, 28
08, 17, 28
1 1 ikili Giris 1,20,21,22 |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
08, 17, 28
1 2 Durum ile birlikte Binary Girig 1, 20, 21, 22, |00, 01, 06, 07, (129 00, 01, 17, 28
08 17, 28
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NESNE TALEP YANIT (ana birim
(yardimci (slave) ayrismali)
Nesne Varyasyo |Agiklama Fonksiyon Niteleyici Fonksiyon Niteleyici
grubu n kodlari (dec) | kodlar (hex) kodlari (dec) | kodlar (hex)
2 0 Binary Giris Degisimi, tim 1 06, 07, 08
2 1 Zaman Olmaksizin Binary Giris 1 06, 07, 08 129, 130 17,28
2 2 Zaman ile ikili Giris Degisimi 1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
2 3 Bagil Zaman ile Binary Girig
Degisimi
10 0 Binary Cikis, tim varyasyonlar
10 1 Binary Cikig
10 2 Durum ile birlikte Binary Cikis
12 0 Kontrol Blogu, tiim varyasyonlar
12 1 Kontrol Rélesi Cikis Blogu
12 2 Model Kontrol Blogu
12 3 Model Maskesi
20 0 Binary Sayaci, tim varyasyonlar |1, 7, 8, 20, 21, |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
22 08, 17, 28
20 1 32-Bit Binary Sayaci 1,7,8, 20,21, |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
22 08, 17, 28
20 2 16-Bit Binary Sayaci 1,7,8, 20,21, |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
22 08, 17, 28
20 3 32-Bit Delta Sayaci
20 4 16-Bit Delta Sayaci
20 5 Bayraksiz 32-Bit Binary Sayaci
20 6 Bayraksiz 16-Bit Binary Sayaci
20 7 Bayraksiz 32-Bit Delta Sayaci
20 8 Bayraksiz 16-Bit Delta Sayaci
21 0 Donmus Sayag, tim varyasyonlar |1 00, 01, 06, 07, (129 00, 01, 17, 28
08, 17, 28
21 1 32-Bit Donmus Sayag 1 00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
08, 17, 28
21 2 16-Bit Donmus Sayacg 1 00, 01, 06, 07, (129 00, 01, 17, 28
08, 17, 28
21 3 32-Bit Donmus Delta Saya¢
21 4 16-Bit Donmus Delta Saya¢
21 5 Donma Saati ile birlikte 32-Bit 1 00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
Donmus Sayacg 08, 17, 28
21 6 Donma Saati ile birlikte 16-Bit 1 00, 01, 06, 07, (129 00, 01, 17, 28
Donmus Sayag 08, 17, 28
21 7 Donma Saati ile birlikte 32-Bit
Donmus Delta Saya¢
21 8 Donma Saati ile birlikte 16-Bit
Donmus Delta Sayag
21 9 Bayraksiz 32-Bit Donmus Sayaci
21 10 Bayraksiz 16-Bit Donmus Sayaci
21 11 Bayraksiz 32-Bit Donmus

Delta Sayaci
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NESNE TALEP YANIT (ana birim
(yardimci (slave) ayrismali)
Nesne Varyasyo |Ac¢iklama Fonksiyon Niteleyici Fonksiyon Niteleyici
grubu n kodlari (dec) | kodlar (hex) kodlari (dec) | kodlar (hex)
21 12 Bayraksiz 16-Bit Donmusg
Delta Sayaci
22 0 Sayag Degisim Olayi, tim 1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
varyasyonlar
22 1 Saatsiz 32-Bit Saya¢ Degisim 1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
Olayi
22 2 Saatsiz 16-Bit Saya¢ Degisim 1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
Olayi
22 3 Saatsiz 32-Bit Delta Sayag¢ Degisim
Olayi
22 4 Saatsiz 16-Bit Delta Sayag Degisim
Olayi
22 5 Saatli 32-Bit Saya¢ Degisim Olay! |1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
22 6 Saatli 16-Bit Saya¢ Degisim Olay! |1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
22 7 Saatli 32-Bit Delta Sayag¢ Degisim
Olayi
22 8 Saatli 16-Bit Delta Sayag Degisim
Olayi
23 0 Donmus Sayag Olayi, tim
varyasyonlar
23 1 Saatsiz 32-Bit Donmus
Sayag Olayi
23 2 Saatsiz 16-Bit Donmus
Sayag Olayi
23 3 Saatsiz 32-Bit Donmus Delta
Sayag Olayi
23 4 Saatsiz 16-Bit Donmus Delta
Sayag¢ Olayi
23 5 Saatli 32-Bit Donmus Saya¢
Olayi
23 6 Saatli 16-Bit Donmus Saya¢
Olayi
23 7 Saatli 32-Bit Donmus Delta Saya¢
Olayi
23 8 Saatli 16-Bit Donmus Delta Sayag¢
Olayi
30 0 Analog Girig, tim varyasyonlar 1, 20, 21,22 |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
08 17, 28
30 1 32-Bit Analog Giris 1,20,21,22 |00, 01, 06,07, |129 00,01, 17, 28
08 17, 28
30 2 16-Bit Analog Girig 1,20,21,22 |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
08 17, 28
30 3 Bayraksiz 32-Bit Analog Girig 1, 20, 21,22 |00, 01, 06, 07, (129 00, 01, 17, 28
08 17, 28
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NESNE TALEP YANIT (ana birim
(yardimci (slave) ayrismali)
Nesne Varyasyo |Agiklama Fonksiyon Niteleyici Fonksiyon Niteleyici
grubu n kodlari (dec) | kodlar (hex) kodlari (dec) | kodlar (hex)
30 4 Bayraksiz 16-Bit Analog Girig 1, 20, 21,22 |00, 01, 06, 07, |129 00, 01, 17, 28
08 17, 28
31 0 Donmus Analog Girisg, tim
31 1 32-Bit Donmus Analog Giris
31 2 16-Bit Donmus Analog Girig
31 3 Donma Saati ile birlikte 32-Bit
Donmus Analog Girig
31 4 Donma Saati ile birlikte 16-Bit
Donmus Analog Girig
31 5 Bayraksiz 32-Bit Donmus Analog
Girig
31 6 Bayraksiz 16-Bit Donmus Analog
Girig
32 0 Analog Degisim Olayi, tim 1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
32 1 Saatsiz 32-Bit Analog 1 06, 07, 08 129, 130 17,28
Degisim Olayi
32 2 Saatsiz 16-Bit Analog 1 06, 07, 08 129, 130 17, 28
Degisim Olayi
32 3 Saatli 32-Bit Analog Degisim 1 06, 07, 08 129, 130 17,28
Olayi
32 4 Saatli 16-Bit Analog Degisim 1 06, 07, 08 129, 130 17,28
Olayi
33 0 Donmus Analog Olayi, tim
33 1 Saatsiz 32-Bit Donmus Analog
Olayi
33 2 Saatsiz 16-Bit Donmus Analog
Olayi
33 3 Saatli 32-Bit Donmus Analog
Olayi
33 4 Saatli 16-Bit Donmus Analog
Olayi
40 0 Analog Cikis Durumu, tim
40 1 32-Bit Analog Cikis Durumu
40 2 16-Bit Analog Cikis Durumu
41 0 Analog Cikis Blogu, tim
41 1 32-Bit Analog Cikis Blogu
41 2 16-Bit Analog Cikis Blogu
50 0 Saat ve Tarih, tim varyasyonlar |1 06, 07, 08 129 17, 28
50 1 Saat ve Tarih 1 06, 07, 08 129 17,28
(def)
50 1 Saat ve Tarih 2 06, 07, 08 129
(def)
50 2 Aralikli Saat ve Tarih
51 0 Saat ve Tarih CTO, tim
51 1 Saat ve Tarih CTO
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NESNE TALEP YANIT (ana birim
(yardimci (slave) ayrismali)
Nesne Varyasyo |Ac¢iklama Fonksiyon Niteleyici Fonksiyon Niteleyici
grubu n kodlari (dec) | kodlar (hex) kodlari (dec) | kodlar (hex)
51 2 Senkronize Olmamis Saat ve
Tarih CTO
52 0 Zaman Gecikmesi, tim
52 1 Zaman Gecikmesi Fazla
52 2 Zaman Gecikmesi Az 23 7 129 7
60 0 Tdm siniflar 1 6 129 28
60 1 Sinif 0 Veri 1 06, 07, 08 129 17, 28
60 2 Sinif 1 Veri 1 06, 07, 08 129 17,28
60 3 Sinif 2 Veri 1 06, 07, 08 129 17, 28
60 4 Sinif 3 Veri 1 06, 07, 08 129 17, 28
70 1 Dosya Tanimlayici
80 1 Dahili Hedefler 2 00 129
81 1 Depolama Nesnesi
82 1 Cihaz Profili
83 1 Ozel Kayit Nesnesi
83 2 Ozel Kayit Nesnesi
Tanimlayici
90 1 Uygulama Tanimlayici
100 1 Kisa Gezer Nokta
100 2 Uzun Gezer Nokta
100 3 Genisletiimis Gezer Nokta
101 1 Kigik Paketli Binary Kodlu
Ondalik
101 2 Orta Paketli Binary Kodlu
Ondalik
101 3 Buyik Paketli Binary Kodlu
Ondalik
Nesne Yok 13, 14
5.1.16.4. Ozel DNP ozellikleri.

Zaman senkronizasyonu

Rolenin gergek zamanl saatinin zaman senkronizasyonu (dakika darbesi veya
saniye darbesi) bir dijital girig ile gergeklestirilir, asagidaki hususlar rélenin DNP

arayliziine uygulanir:

= Darbe tiirline bagh olarak, DNP saat senkronizasyon mesajinin tarihten
dakikaya ve tarihten saniyeye dogru bilgisi kullanilir.

~ Role, glg¢ verilmesinde DNP ana birimine sadece bir saat senkronizasyonu

gonderir.
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istenmeyen raporlama baslatma

DNP ana veri cihazlarindaki uygulama farkliliklar1 nedeniyle, asagidaki alternatif
istenmeyen raporlama (SPA parametresi 503V24) baslatma iglemi rolede
mevcuttur:

= 1= Ana birimden izin alinmaksizin, istenmeyen raporlama derhal baslar.

= 2 =Role, iletisim basladiginda bos bir istenmeyen cevap mesaj1 génderir ve ana
birim bunu onaylar. Bundan sonra, role istenmeyen cevaplar: gondermeye
baglar.

3 =Role, iletisim basladiginda bos bir istenmeyen cevap mesaj1 génderir ve ana
birim bunu onaylar. Bundan sonra, ana birim fonksiyon 20'yi kullanarak, belirli
veya tiim smiflar i¢in istenmeyen raporlamayi etkinlestirir. Etkin olmayan
siiflar devre dis1 kalir.

E Sadece son alternatif DNP 3.0 standardi ile uyumludur.

Olay y6netimi

DNP olay ara belleginin maksimum kapasitesi 100 olaydir. Istenmeyen raporlama
etkin oldugunda (SPA parametresi 503V24), olay raporlama, gonderim daraltma
parametreleri olarak bilinen asagidaki SPA parametrelerini kullanir:

503vV18 Sinif 1 Olay gecikmesi
503V19 Sinif 1 Olay sayimi 503V20
Sinif 2 Olay gecikmesi 503V21 Sinif
2 Olay sayimi 503v22 Sinif 3 Olay
gecikmesi 503V23 Sinif 3 Olay
sayimi

Ornek:
(siif 1)

Smif 1 i¢in olay gecikmesi (SPA parametresi 503V18) bittiginde veya
tamimlanmis olay sayisi (SPA parametresi 503V19) iiretildiginde, olaylar
raporlanir.

Gonderim daraltma parametreleri istenmediginde, olay gecikmesi 0'a ve olay
sayis1 1'e ayarlanmalidir. Bu durumda, smif olaylari ana sisteme ortaya
ciktiklar1 anda derhal gonderilir.

Olay ara bellek fazla akisi

DNP 3.0 olay ara bellek fazla akisi, standartta tanimlandigi sekilde, dahili hedef
IIN2.3 ile birlikte tanimlanir. IIN2.3, ayrica DNP3.0 modiilii ve rélenin ana CPU
modiilii arasinda dahili iletisimde, olay ara bellek fazla akisini da isaret edebilir. Bu
durumda, réle otomatik olarak etkinlesir ve IIN2.3 bitini sifirlar.
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Olaylar her iki durumda da kayboldugunda, DNP 3.0 ana birimi IIN2.3 biti
stfirlandiktan sonra bir biitlinliik taramas1 gerceklestirmelidir.

DNP sayaclari ve donmus sayaglar

Kullanimdaki DNP sayac¢larimin uygun bir donmus sayaci vardir. Nesne grubu
21'deki donmus sayaglarin, olagan DNP sayaglar ile ayn1 DNP nokta indeksleri
vardir. Bunun 6tesinde, donmus sayaglar statik nesneler olarak okunabilir ve
donmus sayag olaylar1 (nesne grubu 23) desteklenmemektedir.

Carpisma Onleme ve tespiti

Role hem carpisma Onleme ve tespitini destekler. Carpisma tespiti, SPA
parametresi 503V235 ile etkinlestirilir veya devre disi kalir. Carpigsma Onleme,
mesaj iletiminden &nce ortaya ¢ikar. iletime hazirlanirken, baglanti mesgul
oldugunda, baglanti bekleme durumuna gelene kadar role ilk olarak bekler. Bundan
sonra, geri ¢ekilme siiresi baglar. Geri ¢ekilme siiresi bittiginde, role baglantry1
tekrar kontrol eder. Eger baglantt mesgul degilse, rdle iletime baslar. Geri ¢ekilme
stiresi agagidaki bigimde hesaplanir:

geri cekilme siiresi = sessiz aralik + rastgele gecikme

Sessiz aralik SPA parametresi 503V232 ile ve maksimum rastgele gecikme SPA
parametresi 503V233 (milisaniyede tek bir zaman dilimi genisligi) ve 503V234
(maksimum zaman dilimi sayis1) ile ayarlanir. Zaman dilimi genisligi 10 milisaniye
ve maksimum zaman dilimi sayis1 10 olarak ayarlandiginda, 6rnegin maksimum
rastgele gecikme 100 milisaniye olur.

oncelikler SPA parametreleri 503V233 ve 503V234 ile birlikte
tanimlanir. Daha kisa bir sessiz araligi ve maksimum rastgele
gecikmesine sahip bir cihazin, daha uzun sessiz aralik ve maksimum
rastgele gecikmeye sahip bir cihaza gore daha yliksek gonderme
onceligi vardir.

ﬂ Birden fazla bagli birimin oldugu bir sebekede, cihazlar arasindaki

Carpisma tespiti iletim boyunca her zaman i¢in aktiftir (etkinlestirilmesi sartiyla).
Bir mesaj gonderildiginde, role baglant1 iizerinde ¢arpigmalar1 gozetler. Bir
carpisma tespit edildiginde, iletim derhal iptal edilir. Bundan sonra, réle, mesaji
gondermeden 6nce garpisma onlemeyi kullanarak mesaji1 tekrar iletmeye calisir.

DNP analog degerleri dlgekleme

DNP analog degerleri, dahili (sabit) veya kullanict tanimli 6lgekleme faktoriinii
kullanarak 6lgeklenebilir. Belirli bir analog deger i¢in 6l¢ekleme faktorii 0'a
ayarlanmus ise, dahili 6lgekleme faktorii kullanilirg Eger 1...5'e ayarlanmus ise, ilgili
Olcekleme faktor parametresi 503V 'nin (100+indeks) kullanict tanimli 6lgekleme
faktorii kullanilir:
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5.1.17.

503Vv101 Olcekleme faktorii
503Vv102 Olcekleme faktorii
503Vv103 Olcekleme faktorii
503Vv104 Olcekleme faktorii
503V105 Olgekleme faktorii 5

Ornek:

A W N P

Faz-faza gerilimi Uab 0..2xUn
(VT) Dahili 6rnekleme faktori 100

Varsayilan DNP araligi
0...200

Ana iinitede analog degeri gostermek icin ve Un (VT) =20000 V ise:

1. Herhangi bir kullanilmayan 6l¢ekleme faktoriinii alin ve 20000'e ayarlayin.

2. Analog degerin 6l¢ekleme indeks imlecini 6lgekleme faktoriindeki imlece
ayarlayin.

3. Deger aralig1 artik 0.00 x 20000...2.00 x 20000 = 0...20000 V'tur.

DNP analog degerler 6lu bandi

Dahili o6lgekleme faktoriinlin deger sunumu i¢in kullanilip kullanilmadigina
bakmaksizin, dahili (sabit) dlgekleme faktorii kullanilarak 6l¢ekleme yapildiginda,
olii bant her zaman i¢in orijinal degerin {linitesi cinsinden tanimlanir.

Ornek:

Dahili 6l¢ekleme faktorii 100 oldugunda, %2 Un (VT)'lik bir 6lii bant i¢in,
olii bant degeri asagidaki sekilde ayarlanir: 0.02 x 100 = 2. Olgekleme
faktorii 20 kV'e ayarlanmigsa, 6l¢eklenmis 6li bant 20 kV x 0,02 = 400 V
olur

SPA bara iletisim protokol parametreleri

Seri iletisim yoluyla parametre degerlerinin degistirilmesi, baz1 durumlarda SPA
sifresinin kullanimin1 gerektirir. Sifre 1...999 araliginda kullanici tanimli bir
sayidir, varsayilan deger 001'dir. SPA parametreleri 0...5, 503...504, 507 ve
601...603 kanallarinda bulunur.

Ayarlama moduna girmek i¢in, V160 parametresine sifre girin. Ayarlama
modundan ¢ikmak i¢in, V161 parametresine ayni sifreyi girin. Sifre korumasi,
herhangi bir yardimei gerilim kaybi olmasi durumunda da etkinlestirilir.

Sifre V162 parametresi ile degistirilebilir. Fakat sifreyi bu parametre ile okumak
miimkiin degildir. Kisaltmalar asagidaki tabloda kullanilir:

* R = okunabilir veri

= W = yazilabilir veri

= P =sifre korumali1 yazilabilir veri
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Ayarlar
Tablo 5.1.17.-1  Ayarlar
Degisken Mevcut ayar (R), Grup/Kanal 1 (R, Grup/Kanal 2 (R, |Ayar arahgi
kanal 0 W, P) W, P)
59P-1 elemaninin baglatma degeri S1 1S1 251 0.60...1.40 x (VT)
59P-1 elemaninin galigma suresi S2 1S2 252 0.06...600 s
59P-1 elemani igin IDMT S3 1S3 2S3 0..2
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 59P-1 TD S4 1S4 254 0,05...2,00
59P-1 elemaninin resetleme suresi S5 1S5 2S5 0.07...60,0 s
Birakma/baslatma orani 59P-1 D/P S6 1S6 2S6 0.95...0.99
U1/U2 mod ayari, 59P-2/27P- S7 1S7 257 0 = 59P-2 ve 27P-2
2 elemanlari 1="59P-2 ve 27D
2 =27P-2 ve 47
59P-2 elemaninin baslatma degeri S8a 1S8 2S8 0.80...1.60 x Un (VT)
47 elemaninin baslatma degeri S9a 1S9 259 0.05...1.00 x Un (VT)
59P-2 elemaninin galisma siresi S10 1S10 2S10 0.05...600 s
59P-2 elemant igin IDMT S11 1S11 2S11 0...2
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 59P-2 TD S12 1S12 2512 0,05...2,00
27P-1 elemaninin baglatma degeri S13 1513 2S13 0.20...1.20 x Un (VT)
27P-1 elemaninin galisma siresi S14 1S14 2S14 0.10...600 s
27P-1 elemani igin IDMT S15 1S15 2S15 0..1
calisma modu ayari
IDMT kadrani 27P-1 TD S16 1S16 2516 0,10...2,00
27P-1 elemaninin resetlenme S17 1S17 2517 0.07...60,0 s
Birakma/baslatma orani 27P-1 D/P S18 1S18 2S18 1,01...1,05
27P-2 elemaninin baglatma degeri S19a 1519 2519 0.20...1.20 x Un (VT)
U1 elemaninin baslatma S20a 1S20 2S20 0.20...1.20% Un (VT)
27P-2 elemaninin galigma suresi S21 1S21 2521 0.10...600 s
27P-1 elemani igin IDMT S22 1522 2522 0..1
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 27P-2 TD S23 1S23 2523 0,10...2,00
59N-1 elemaninin baglatma degeri S24 1S24 2S24 %2.0...80.0 Un (VT)
59N-1 elemaninin ¢alisma siiresi S25 1S25 2525 0.10...600 s
59N-1 elemaninin resetleme siresi S26 1S26 2526 0.07...60,0 s
59N-2 elemaninin baslatma degeri S27a 1527 2527 %2.0...80.0 Un (VT)
59N-2 elemaninin galigsma suresi S28 1S28 2528 0.10...600 s
CBFAIL'in 6n tanimh siresi S29 1S29 2529 0.10...60,0 s
Saglama toplami, SGF 1 S61 1S61 2S61 0...255
Saglama toplami, SGF 2 S62 1S62 2562 0...4095
Saglama toplami, SGF 3 S63 1S63 2S63 0..15
Saglama toplami, SGF 4 S64 1S64 2564 0...1023
Saglama toplami, SGF 5 S65 1S65 2S65 0...255
Saglama toplami, SGB 1 S71 1S71 2S71 0...32767
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Degisken Mevcut ayar (R), Grup/Kanal 1 (R, Grup/Kanal 2 (R, [Ayar araligi
kanal O w, P) W, P)

Saglama toplami, SGB 2 S72 1S72 2572 0...32767
Saglama toplami, SGB 3 S73b 1S73 2S73 0...32767
Saglama toplami, SGB 4 S74b 1S74 2S74 0...32767
Saglama toplami, SGB 5 S75b 1S75 2S75 0...32767
Saglama toplami, SGR 1 S81 1S81 2581 0...8191
Saglama toplami, SGR 2 S82 1582 2582 0...8191
Saglama toplami, SGR 3 S83 1S83 2583 0...8191
Saglama toplami, SGR 4 S84 1S84 2584 0...8191
Saglama toplami, SGR 5 S85 1S85 2585 0...8191
Saglama toplami, SGR 6 S86¢ 1S86 2586 0...8191
Saglama toplami, SGR 7 S87¢ 1S87 2587 0...8191
Saglama toplami, SGR 8 S88c 1588 2588 0..8191
Saglama toplami, SGL 1 S91 15891 2591 0...16383
Saglama toplami, SGL 2 S92 1592 2592 0...16383
Saglama toplami, SGL 3 S93 1593 2593 0...16383
Saglama toplami, SGL 4 S94 1594 2594 0...16383
Saglama toplami, SGL 5 S95 1S95 2595 0...16383
Saglama toplami, SGL 6 S96 1596 2596 0...16383
Saglama toplami, SGL 7 S97 1597 2597 0...16383
Saglama toplami, SGL 8 S98 1598 2598 0...16383

@ Koruma elemani galismiyorsa, parametre SPA ile okundugunda o an icin kullanilan degeri gdsteren sayinin yerini "999" ve LCD (izerinde
tire isaretleri alir.

®) Eger istege bagdli G/C modiilii kurulu degilse, SPA veri yolu iizerinden parametre okundugunda LCD (izerinde tire isaretleri ve “99999”
goralir.

) Eger istege bagli G/C modiilii kurulu degilse, SPA veri yolu iizerinden parametre okundugunda LCD iizerinde tire isaretleri ve “9999” gériilir.

Kaydedilen veri

V1 parametresi, triplenmeye veya 27P-1 Alarmina sebep olan agama ve fazi gosterir.
V2 parametresi trip hedef kodunu gdsterir.

V3...V8 parametreleri koruma elemanlarinin baglatma sayisini, V9...V12
parametreleri koruma elemanlarinin trip sayisini gosterir.
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Tablo 5.1.17.-2  Kaydedilen veri: Kanal 0

Kaydedilen veri

Parametre (R)

Deger

Triplenmeye sebep olan eleman/faz

V1

1 =59P-1 (Uca)

2 =59P-1 (Ubc)

4 = 59p-1 (Uab)

8 = 59N-1

16 = 59P-2 (Uca)
32 =59P-2 (Ubc)
64 = 59P-2 (Uab)
128 = 59N-2

256 = 27P-1 (Uca)
512 = 27P-1 (Ubc)
1024 = 27P-1 (Uab)
2048 = 27P-2 (Uca)
4096 = 27P-2 (Ubc)
8192 = 27P-2 (Uab)
16384 = 47 (U2)
32768 = 27D (U1)
65536 = Harici trin

Trip hedef kodu

V2

1=59P-1

Baglatma 2 =
59P-1 Agcma

3 =59P-2/47
Baslatma 4 = 59P-
2/47 Acma

5 = 27P-1 Baslatma
6 = 27P-1 Agma

7 = 27P-2/27D Baslatma
8 = 27P-2/27D
Acma 9 = 59N-1
Baglatma 10 =
59N-1 Agma

11 = 59N-2
Baslatma 12 =

59P-1 elemaninin baslatma sayisi

V3

0...999

59P-2/47 elemaninin basglatma sayisi

V4

..999

27P-1 elemaninin baslatma sayisi

V5

..999

27P-2/27D elemaninin baglatma sayisi

V6

..999

59N-1 elemaninin baglatma sayisi

V7

..999

59N-2 elemaninin basglatma sayisi

V8

..999

59P-1 ve 59P-2/47 elemanlarinin trip
sayisi

V9

o|le|e|e|e|e

..65535

27P-1 ve 27P-2/27D elemaninin trip
sayisi

V10

0...65535

Trip sayisi

V11

0...65535

Harici trip sayisi

V12

0...65535

Son bes kaydedilen deger 1...5 kanallar1 lizerinde V1...V18 parametreleri ile
birlikte okunabilir. n olay1 son kaydedilen veriyi, n-1 sonrakini vd. gdsterir.
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Tablo 5.1.17.-3  Kaydedilen veri: 1...5 Kanallari
Kaydedilen veri Olay (R) Deger

n Kanal 1 n-1 Kanal2 |n-2Kanal3 [n-3Kanal4 |n-4 Kanal 5
Faz-faz gerilimi 1vi 2v1 3v1 4v1 5v1 0...2 x Un (VT)
Uab
Faz-faz gerilimi 1v2 2V2 3v2 4v2 5Vv2 0...2 x Un (VT)
Ubc
Faz-faz gerilimi 1v3 2V3 3v3 4Vv3 5V3 0...2 x Un (VT)
Uca
Rezidtel gerilim Un 1v4 PAVZ! 3v4 VAVZ 5v4 0...200% Un (VT)
Maksimum 1Vv5 2V5 3V5 4V5 5V5 0...2 x Un (VT)
baslatma fazdan
faza gerilim
Minimum 1v6 2V6 3V6 4V6 5V6 0...2 x Un (VT)
baslatma fazdan
faza gerilim
Maksimum baglatma 1v7 2V7 3v7 avi7 5v7 0...2 x Un (VT)a)
negatif bilesen
gerilim U2
Minimum baglatma 1v8 2V8 3v8 4V8 5Vv8 0...2 x Un (VT)b)
pozitif bilesen gerilimi
Ul
Maksimum 1v9 2V9 3V9 4v9 5V9 %0...200 Un (VT)
rezidiiel gerilim
59P-1 elemaninin 1VvV10 2V10 3Vv10 4V10 5V10 0...100%
baslatma suresi
59P-2/47 1vi1 2V11 3V11 4V11 5V11 0...100%
elemaninin
27P-1 elemaninin 1vi12 2V12 3V12 4Vv12 5V12 0...100%
baslatma stiresi
27P-2/27D 1v13 2V13 3Vv13 4V13 5V13 0...100%
elemanin baglatma
59N-1 elemaninin 1V14 2V14 3vi4 4V14 5V14 0...100%
baslatma suresi
59N-2 elemaninin 1vi5 2V15 3V15 4V15 5V15 0...100%
baslatma suresi
Harici trip 1Vv16 2V16 3V16 4V16 5V16 0/100%
baslatma stresi
Kaydedilen verinin 1vi7 2V17 3v17 av17 5v17 YY-MM-DD
zaman damgasi,
Kaydedilen verinin 1v18 2V18 3Vv18 4V18 5Vv18 SS.DD;SS.sss

zaman damgasi,

@ Bunun negatif faz-sekans gerilimi U2'ye dayanmamasi durumunda, LCD (izerinde tire isaretleri ve seri iletisim yoluyla okundugunda "999"

gorundr.

®) Bunun pozitif faz-sekans gerilimi U2'ye dayanmamasi durumunda, LCD (izerinde tire isaretleri ve seri iletisim yoluyla okundugunda "999"

gorunar.
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Bozulum kaydedici

Tablo 5.1.17.-4  Bozulum kaydedici i¢in parametreler

Aciklama Parametre (kanal 0) R, W Deger

Uzaktan tetikleme Mla w 1

Kaydedici bellegini temizle M2 W 1

Ornekleme hizi M15b, R, W 800/960 Hz
400/480 Hz
50/60 Hz

istasyon kimligi/inite numarasi M18 R, W 0...9999

Anma frekansi M19 R 50 veya 60 Hz

istasyon adi M20 R, W Maks 16 karakter

Dijital kanal yazisi M40...M47 R -

Analog kanal yazisi M60...M63 R -

Analog kanal déniigiim faktorii ve primer  |M80C)q) R, W Faktori 0.00...600, birim

gerilim trafo(lar)i birimi (V, kV), érn. 20.0,kV

M81 ve R
M82 R

Analog kanal déniisiim faktérii ve rezidiel |M83c) R, W Faktorii 0.00...600, birim

gerilim Un birimi (V, kV), érn. 20.0,kV

Dahili tetikleme sinyallerin saglama toplami |V236 R, W 0...4095

Dahili tetikleme sinyali ucu V237 R, W 0...4095

Dahili sinyal depolama maskesi saglama  |V238b) R, W 0...4095

Tetikleme sonrasi kayit uzunlugu V240 R, W 0...100%

Harici tetikleme sinyalinin saglama toplami V241 R, W 0..31

Harici tetikleme sinyali ucu V242 R, W 0...31

Harici sinyal depolama maskesi saglama  |V243b, R, W 0..31

Tetikleme durumu, temizleme ve yeniden |V246 R, W R:

baslatma 0 = Kaydedici
tetiklenmemis 1 =
Recorder triggered and
recording stored in the
memory
W:
0 = Kaydedici
bellegini temizle
2 = indirme yeniden
baslatma; tetiklemenin
okumaya hazir hale
getirmek icin ilk bilgi ve

@ M1, “900” birim adresi kullanilarak tetiklemeyi yayinlamak igin kullanilabilir.

b) Kaydedici tetiklenmemisse, parametreler (izerine yazilabilir.

© Ariza kaydedici bu parametrenin ayarlanmasini gerektirir. Dénlisiim faktori, rélenin anma degeri ile carpilan déniisim oranidir.Eger bu
parametre sifira ayarlanmissa, ariza kaydedici verisi analiz edilemez ve primer deg@erler yerine LCD uzerinde tire isaretleri gosterilir.

9 Bu deger M81 ve M82 parametrelerine kopyalanir.
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Tablo 5.1.17.-5  Ariza kaydedici dahili tetikleme ve depolama
Olay Agirlik Tetikleme Tetikleme Depolama
faktori maskesinin maskesinin maskesinin
varsayllan va(sayllan varsayllan
59P-1 elemani 1 0 0 0
baslatma
59P-1 elemani 2 1 0
59P-2 veya 47 4 0
elemani baslatma
59P-2 veya 47 8 1 0 1
elemani tripleme
27P-1 elemani 16 0 0 0
tripleme
27P-1 elemani 32 1 0 1
27P-2 veya 27D 64 0 0 1
elemani baslatma
27P-2 veya 27D 128 1 0 1
elemani tripleme
59N-1 elemaninin 256 0 0 0
baslatma
59N-1 elemani 512 1 0 1
59N-2 elemanini 1024 0 0 0
baslatma
59N-2 elemani agma 2048 1 0 0
b2 682 0 751
a) 0 = yukselen kenar; 1 = disen kenar.
Tablo 5.1.17.-6  Bozulum kaydedici dis tetikleme ve depolama
Olay Agirhik faktort Tetikleme Tetikleme Depolama
maskesinin kenarinin maskesinin
varsayilan degeri, varsayilan varsayilan
DI1 1 0 0 0
DI2 2 0 0 0
DI3 4 0 0 0
Dl4 8 0 0 0
DI5 16 0 0 0
b2 0 0 0
a) 0 = yukselen kenar; 1 = disen kenar.
Tablo 5.1.17.-7  Kontrol parametreleri
Aciklama Parametre R, W, P |Deger
Olay ara belleginin okunmasi L R Saat, kanal numarasi ve olay kodu
Olay ara belleginin yeniden okunmasi B R Saat, kanal numarasi ve olay kodu
Role durum verisinin okunmasi C R 0 = Normal durum

lve?2

1 = Réle bir otomatik resete baglidir
2 = Olay ara bellegi tagmasi 3 =
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Aciklama Parametre R, W, P [Deger

Ro6le durum verisinin sifirlanmasi C W 0 =Reset E50 ve E51 1

= Sadece reset E50

2 = Sadece E51 resetleme

4 = E50 hari¢ olmak tizere E51 dahil tim
olaylari resetleme

Zaman okuma ve ayari T R, W SS.sss

Tarih ve saat okuma ve ayari D R, W YY-AA-GG SS.DD;SS.sss
Roélenin tip tanimlama bilgisi F R REU610

Cikis kontaklarinin ¢ikariimasi V101 W 1 = Cikarmak
Hedeflerin ve bellege alinan degerlerin V102 W 1 = Temizle ve ¢ikar
temizlenmesi ve kontaklarin ¢ikariimasi

Trip kilidinin resetlenmesi V103 W 1 = Reset

Anma frekansi V104 R, W (P) (50 veya 60 Hz
Dakika cinsinden talep degerleri icin V105 R, W 0...999 min

zaman ayari

Ucucu olmayan bellek ayarlari V106 R, W 0..31

LCD uzerinde yeni trip hedeflerinin etkisiz hale V108 R, W (P) [0...999 min

getirilmesi i¢cin zaman ayari

Otomatik g6zetlemenin test edilmesi V109 W (P) 1 = Otomatik gézetleme c¢ikis kontagi
etkinlestirilir ve READY (HAZIR) hedef
LED'i yanip sbnmeye baglar

0 = Normal galigma

Baslatma ve trip hedefleri igin LED testi V110 W (P) 0 = Baglatma ve trip LED'leri

kapali

1 = Trip LED aglk, baslatma

LED kapal 2 = Baslatma LED

Programlanabilir LED'ler i¢in LED testi V111 W (P) 0...255

Trip devre sipervizyon V113 R, W 0=
Kullanimda

Depolama sayacia) V114 R 0...65535

Nominal gerilim V134 R,W(P) |(0=100V
1=110V
2=115V
3=120V

Ayar grubunun uzaktan kontroli V150 R, W 0=Ayargrubul1
= Ayar grubu 2

E31...E34 icin olay maskesi V155 R, W 0...63

1E1...1E16 icin olay maskesi 1V155 R, W 0...65535

1E17...1E24 icin olay maskesi 1V156 R, W 0...255

1E25...1E30 i¢in olay maskesi 1v157 R, W 0...63

2E1...2E16 i¢in olay maskesi 2V155 R, W 0...65535

2E17...2E16 icin olay maskesi 2V156 R, W 0...1023

Ayar icin SPA sifresinin girilmesi V160 W 1...999

SPA sifresinin degistiriimesi ve sifre V161 W (P) 1...999

korumanin kullanima alinmasi

HMI Ayar sifresinin degistirilmesi V162 W 1...999

HMI lletisim sifresinin degistirilmesi V163 wW 1...999
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Aciklama Parametre R, W, P |Deger
59P-1 ve 59P-2 trip sayaclarinin temizlenmesi; V166 W (P) 1 = Trip sayaclarinin temizlenmesi
27P-1 ve 27P-2; 59N-1 ve 59N-2; Dis agmalar
Fabrika ayarlarinin geri yiklenmesi V167 W (P) 2 = CPU igin fabrika ayarlarini geri
yukle 3 = DNP igin fabrika ayarlarini
Uyari kodu V168 R 0...63p)
IRF kodu V169 R 0...255p)
Rolenin birim adresi V200 R, W 1..254
Veri transfer hizi (SPA), kbps V201 R, W 9,6/4,8
Arka iletisim V202 W 1 = Arka konektor etkinlegtirildi
Arka iletisim protokolii V203c¢) R, W 0 =SPA
1=IEC_103

2 = Modbus RTU
3 = Modbus ASCII
4 = DNP 3.0 (salt okunur)

Baglanti tipi V204 R, W 0=
Doéngu 1
Hat bekleme durumu V205 R, W 0=Isik
kapal 1 =
Opsiyonel iletisim modulu V206 R,W({P) |0=
Kullanimda
HMI dil ayar bilgisi V226 R 00...99
CPU yazilim numarasi V227 R 1MRS118513
CPU yazilim revizyonu V228 R A.Z
CPU yapi numarasi V229 R XXX
DNP protokol adi 2V226 R DNP 3.0
DNP yazilim numarasi 2V227 R 1MRS118531
DNP yazilim revizyonu 2Vv228 R A.Z
DNP yapi numarasi 2V229 R XXX
Roéle seri numarasi V230 R BAXXXXXX
CPU seri numarasi V231 R ACXXXXXX
DNP seri numarasi V232 R AKXXXXXX
Test tarihi V235 R YYMMDD
Tarih okuma ve ayari V250 R, W YY-MM-DD
Zaman okuma ve ayari V251 R, W SS.DD;SS.sss

3 Depo sayacl 6rnedin parametre degisikliklerinin izlenmesi igin kullanilabilir. Depo sayaci, HMI veya seri iletisim yoluyla her bir parametre
degisiminde bir artar. Sayag maksimum degerine gelince, rakam basa doner. Fabrika ayarlarina donillrse, sayag temizlenir.

®) Bir uyari olmasi durumunda, 255 degeri V169'da kaydedilir. Bu ise, ana birimin V169'da siirekli olarak okunmasini saglar.

 Opsiyonel DNP 3.0 modiiliiniin kurulu olmasi durumunda, DNP 3.0 iletisim protokolii otomatik olarak segilir.

% Opsiyonel iletisim modiiliinin kurulu olmamasi durumunda, LCD {izerinde ariza kodu ile birlikte arizal iletisim modulii uyarisi gériinir.

Olciilen gerilimler 11...14 parametreleri, pozitif faz sekans gerilimi 15 parametresi
ile, negatif faz-sekans gerilimi 16 parametresi ile ve dijital girislerin durumu
17...111 parametreleri ile okunabilir.
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Tablo 5.1.17.-8  Giris sinyalleri
Aciklama Kanal Parametre (R) |Deger
Olgllen faz-faz gerilimi Uab 0 11 0..2 x Un (VT)
Olgllen faz-faz gerilimi Ubc 0 12 0..2 x Un (VT)
Olgiilen faz-faz gerilimi Uca 0 13 0..2 x Un(VT)
Olgillen faz-faz gerilim Un 0 14 %0...200

Un (VT)
Hesaplanan pozitif bilesen gerilimi 0 15 0...2 x Un (VT)
Hesaplanan negatif bilesen gerilim 0 16 0...2 x Un (VT)
DI1 durumu 0,2 17 0/2a)
DI2 durumu 0,2 18 0/2a)
DI3 durumu 0,2 19 0/2a)0)
DI4 durumu 0,2 110 0/2a)b)
DI5 durumu 0,2 111 0/2ab)

@ Deger 1 oldugunda, dijital giris enerjilendirilir.
®) Eger istege bagli G/G modiilii kurulu degilse, SPA veri yolu iizerinden parametre okundugunda LCD

Uzerinde tire isaretleri ve “9” gorulur.

Her bir koruma elemaninin kendi dahili ¢ikis sinyali vardir. Bu sinyaller O1...015
parametreleri ile okunabilir ve kaydedilen fonksiyonlar O61...075 parametreleri ile
okunabilir. Cikig kontaklarmin durumu O41...049 parametreleri ile okunabilir
veya degistirilebilir ve kaydedilen fonksiyonlar O101...0109 parametreleri ile

birlikte okunur.

Tablo 5.1.17.-9  Cikis sinyalleri

Koruma Kanal Eleman durumu Kaydedilen Deger
elemanlarinin (R) fonksiyonlar

durumu R)

59P-1 elemani 0,1 o1 061 0/1
baslatma

59P-1 elemani 0,1 02 062 0/1
acma

59P-2 veya 47 0,1 03 063 0/1
elemani

baslatma

59P-2 veya 47 0,1 04 064 0/1
elemani agma

27P-1 elemani 0,1 05 065 0/1
baslatma

27P-1 elemani 0,1 06 066 0/1
acma

27P-2 veya 0,1 o7 067 0/1
27D elemani

baslatma

Eleman acma 0,1 08 068 0/1
59N-1 0,1 09 069 0/1
elemanini

59N-1 elemant 0,1 010 070 0/1
acma
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Koruma Kanal Eleman durumu Kaydedilen Deger
elemanlarinin (R) fonksiyonlar

durumu (R)

59N-2 0,1 Oo11 o71 0/1
elemanini

59N-2 elemani 0,1 012 072 0/1
acma

Dis trip 0,1 013 073 0/1
Acma kilitleme 0,1 014 074 0/1
CBFAIL agma 0,1 015 075 0/1

Tablo 5.1.17.-10 Cikislar

Cikis Kanal Cikis durumu | Kaydedilen Deger
kontaklarinin (R, W, P) |fonksiyonlar

calismasi (R)

Cikis PO1 0,2 041 o101 0/1
Cikig PO2 0,2 042 0102 0/1
Cikis PO3a) 0,2 043 0103 0/1b)
Cikig SO1 0,2 044 0104 0/1
Cikis SO2 0,2 045 0105 0/1
Cikis PO3 0,2 046 - 0/1b)
(agcma

Cikis SO3 0,2 047 0107 0/14)
Cikis SO4 0,2 048 0108 0/14)
Cikis SO5 0,2 049 0109 0/14)
Cikis 0,2 051 - 0/1
kontaklarini

n

etkinlestirilm

esinin

saglanmasi

PO1,

PO2, PO3,

S01, SO2,

@ Agma kilit fonksiyonu kullanimda degilse, ¢ikisin durumu.

®) Bir seferde 043/0103 veya 046 kullanilacaktir.

© Agma kilit fonksiyonu kullanimda ise, ¢ikisin durumu.

9 Eger istege bagli G/C modiilii kurulu degilse, SPA veri yolu {izerinden parametre okundugunda LCD
Uzerinde tire isaretleri ve “9” gorulUr.

041...049 ve O51 parametreleri, devre kesicilere baglanabilen
E fiziksel ¢ikis kontaklarini kontrol eder.
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IEC 60870-5-103 uzak iletigsim protokolu i¢in parametreler
Tablo 5.1.17.-11 Ayarlar
Aciklama Parametre R, W, P Deger
(kanal 507)
Rélenin birim adresi 507Vv200 R, W 1...254
Veri transfer hizi (IEC 60870-5- 507Vv201 R, W (P) 9,6/4,8
103), kbps
Modbus uzak iletisim protokolu igin parametreler
Tablo 5.1.17.-12  Ayarlar
Aciklama Parametre R, W, P Deger
(kanal 504)
Kullanici tanimh kayitlar 1 504V1 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimh kayitlar 2 504Vv2 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimli kayitlar 3 504V3 R, W 0...655354)
Kullanici tanimh kayitlar 4 504Vv4 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimh kayitlar 5 504V5 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimli kayitlar 6 504V6 R, W 0...655354)
Kullanici tanimli kayitlar 7 504Vv7 R, W 0...655354)
Kullanici tanimli kayitlar 8 504Vv8 R, W 0...655354)
Kullanici tanimh kayitlar 9 504V9 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimli kayitlar 10 504V10 R, W 0...655354)
Kullanici tanimh kayitlar 11 504Vv11 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimli kayitlar 12 504V12 R, W 0...655354)
Kullanici tanimli kayitlar 13 504V13 R, W 0...655354)
Kullanici tanimlh kayitlar 14 504V14 R, W 0...65535q)
Kullanici tanimli kayitlar 15 504V15 R, W 0...655354)
Kullanici tanimli kayitlar 16 504V16 R, W 0...655354)
Rolenin birim adresi 504V200 R, W 1...254
Veri transfer hizi (Modbus), 504Vv201 R, W 9.6/4.8/2.4/1.2/0.3
kbps
Modbus baglanti esligi 504V220 R, W O=gciftl
=tek
2 = eslik yok
Modbus RTU baglantisinin CRC 504Vv221 R, W 0=
sirasl dislik/ylkse

a Varsayilan deger 0'dir.
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DNP 3.0 uzak iletisim protokolu i¢in parametreler

Tablo 5.1.17.-13  Ayarlar

Aciklama SPA R, W [Deger araligi Varsayil |Agiklama
parametresi an
(kanal 503)
Birim adresi (Birim adresi) 503V1 R, W [0...65532 1 DNP 3.0 aginda rélenin adresi
Ana birim adresi 503Vv2 R, W [0...65532 2 Ana birim istasyonunun adresi
(istenmeyen cevaplar icin hedef adresi)
Primer veri baglanti zaman 503V3 R, W |0 = herhangi bir 0 Rolenin veriyi hizmet 3'l kullandiginda
asimi veri baglant kullanilir
zaman asimi
Primer veri baglant 503v4 R,W [0...255 0 Veri baglantisi tizerinde yeniden iletim
katmani yeniden iletim sayisl
Uygulama katmani 503V6 R, W 0...65535 ms 5000 |Rdlenin onay talebi ile mesaj
onay zaman asimi gondermesi durumunda kullanilir
Uygulama katmani 503Vv7 R, W [0...255 0 Rélenin mesajlari onay talebi ile
yeniden iletim sayimi génderdiginde, uygulama katmaninda
yeniden iletim sayisi
Uygulama katmaninda 503V9 R, W |0 = sadece olay 0 Tdm uygulama mesajlarinda onay
onay mesaijlari igin talebinin dahil edilmesini zorlamak igin
etkinlestirilir kullanilir
1 = tim mesajlar (DNP 3.0 standardi, sadece olay
icin etkinlegtirilir mesajlarinda onay talebinin  dabhil
Binary giris nesnelerinin 503V10 R,W [1...2 2
varsayilan varyasyonu
Binary giris degisim olayi 503Vv11 R,W [1...2 2
nesnelerinin varsayilan
Analog giris nesnelerinin 503V15 R,W [1..4 2
varsayilan varyasyonu
Analog giris degisim olayi 503V16 R,W |1.4 2
nesnelerinin varsayilan
Saya¢ nesnelerinin 503V13 R,W |1...2 2
varsayilan varyasyonu
Sayag degisim olay 503V14 R,W [1,2,5,6 2
nesnelerinin varsayilan
Donmus sayag 503Vv30 R,W [1,2,5,6 2
nesnelerinin varsayilan
Sinif 1 olay gecikmesi 503Vv18 R,W |0..255s 0
Sinif 1 olay sayimi 503V19 R, W [0...255 1
Sinif 2 olay gecikmesi 503Vv20 R,W [0..255s 0
Sinif 2 olay sayimi 503v21 R, W [0...255 1
Sinif 3 olay gecikmesi 503Vv22 R,W [0...255s 0
Sinif 3 olay sayimi 503Vv23 R, W [0...255 1
istenmeyen raporlama 503Vv24 R, W [0 = UR disabled 0 Boliim 5.1.16.4. Istenmeyen raporlama
modu 1 = immediate baslatma kismina bakin Ozel DNP
2 =bos UR Ozellikleri.

3 = UR'yi bosalt ve
UR'yi etkinlestir
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5.1.17.1.

Aciklama SPA R, W [Deger arahgi Varsayil |Agiklama
parametresi an
(kanal 503)
Olgekleme faktori 1 503Vv101 R, W 0...4294967295 1
Olcekleme faktorii 2 503Vv102 R, W |0...4294967295 1
Olgekleme faktori 3 503Vv103 R, W |0...4294967295 1
Olcekleme faktorii 4 503Vv104 R, W 0...4294967295 1
Olgekleme faktori 5 503Vv105 R, W |0...4294967295 1
Veri iletigim hizi 503v211 R, W |4,89,6/19,238,4 9,6
Durus bit sayisi 503v212 R,W [1...2 1
Eslik 503Vv230 R, W |0 = eslik yok 0
1=tek
2 =gift
Sessiz aralik 503Vv232 R, W ]0...65535 ms 20
Zaman araligi genisligi 503Vv233 R,W [0...255 ms 10
Zaman araligi sayisi 503Vv234 R, W [0...255 8
Carpisma algilama etkin 503Vv235 R, W [0 =devre 0
disi 1 = etkin
DNP modul uyari 503V168 R Bit kodlu
kaydi 0=
DNP modil durum 503Vv169 R Bit kodlu
kaydi 0=
Olgcumler
Tablo 5.1.17.-14  Olgiilen degerler
Aciklama Parametre | R, W, P |Deger
(kanal 0)
Bir dakikalik ortalama gerilim degeri V61l R 0...2 x Un (VT)a)
Belirlenen zaman araliginda ortalama V62 R 0...2 x Un (VT)a)
gerilim degeri
Belirlenen zaman araliginda V63 R 0...2 x Un(VT)a)
maksimum bir dakikalik ortalama
Son resetlemeden bu yana g faz-faz V64 R 0...2 x Un (VT)
maksimum gerilimi
Maksimum gerilim tarihi V65 R YY-AA-GG
Maksimum gerilim saati V66 R ss.dd;ss.sss
Son resetlemeden bu yana ¢ adet V67 R 0...2 x Un (VT)
fazdan faza gerilimin minimum gerilimi
Minimum gerilim tarihi V68 R YY-AA-GG
Minimum gerilim saati V69 R ss.dd;ss.sss

a) Talep degeri resetlenmis ve belirlenen siire son bulmamis ise, LCD uzerinde tire isaretleri ve
seri iletisim yoluyla okundugunda "999" gorin(r.

Olay kodlari

Ozel kodlar, belli olaylar1 temsil etmek iizere belirlenir. Ornegin koruma
elemanlarinin baglatilmasi ve triplenmesi ve ¢ikis sinyallerinin farkli durumlari.
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Olaylar, rolenin olay ara belleginde kaydedilir. Ara belleginin maksimum
kapasitesi 100 olaydir. Normal kosullarda, ara bellek bostur.

Ara bellegin igerigi L komutu kullanilarak, bir seferde 5 olay olacak sekilde
okunabilir. L komutunun kullanilmasi 6nceden okunan olaylar1 ara bellekten siler.
E50 ve E51 olaylan istisnadir. Bunlarin C komutu kullanilarak sifirlanmas1 gerekir.
Ornegin veri iletisiminde bir ariza ortaya ¢iktiginda ve okuma basarisiz oldugunda,
olaylar B komutu kullanilarak yeniden okunabilir. Gerekmesi durumunda, B
komutu da tekrar edebilir.

L ve B komutlar1 sadece 0 kanalinda mevcuttur.
Olay raporlamaya dahil edilecek olaylar gogaltict 1 ile isaretlenir. Olay maskesi,

olay raporlamaya dahil edilecek tiim olaylarin agirliklandirma faktoriintin toplan
ile olusturulur.

Tablo 5.1.17.1.-1 Olay maskeleri

Olay maskesi Kod Ayar araligi Varsayilan ayar
V155 E31...E36 0...63 1

1Vv155 1E1...1E16 0...65535 21845

1Vv156 1E17..1E24 0...255 85

1vi157 1E25...1E30 0...63 1

2V155 2E1...2E16 0...65535

2V156 2E17...2E26 0...1023 0

Kanal O

Olay raporlamaya her zaman dahil edilecek olaylar:

Tablo 5.1.17.1.-2  Olay kodlari E1...E4

Kanal Olay Aciklama
0 El IRF
0 E2 IRF kayboldu
0 E3 Uyari
0 E4 Uyari kayboldu

Tablo 5.1.17.1.-3  Olay kodlari E50...E51

Kanal Olay Aciklama
0 E50 Roéle baglatma
0 E51 Olay ara bellek fazla akisi

Maskelenmesi muhtemel olaylar:
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Tablo 5.1.17.1.-4  Olay kodlari E31...E36
Kanal Olay Aciklama Agirhk Varsayil
faktorii an
0 E31 Bozulum kaydedici tetiklendi 1 1
0 E32 Bozulum kaydedici bellegi silindi 2 0
0 E33 HMI Ayar sifresi agildi 4 0
0 E34 HMI Ayar sifresi kapatildi 8 0
0 E35 |HMI iletisim sifresi acild 16 0
0 E36 HMI iletisim sifresi kapatild 32 0
Olay maskesinin varsayilan degeri V155 1
Kanal 1
Tablo 5.1.17.1.-5 Olay kodlar1 E1...E16
Kanal Olay Aciklama Agirhk Varsayil
faktori an
1 E1l 59P-1 elemanindan gelen baslatma sinyali 1 1
1 E2 59P-1 elemanindan gelen baslatma sinyali 2 0
1 E3 59P-1 elemanindan gelen trip sinyali aktif 4 1
1 E4 59P-1 elemanindan gelen trip sinyali 8 0
1 E5 59P-2 veya 47 elemanindan gelen 16 1
baslatma sinyali aktif
E6 59P-2 veya 47 elemanindan gelen baslatma 32 0
E7 59P-2 veya 47 elemanindan gelen 64 1
trip sinyali aktif
1 E8 59P-2 veya 47 elemanindan gelen trip 128 0
1 E9 27P-1 elemanindan gelen baslatma sinyali 256 1
1 E10 27P-1 elemanindan gelen baslatma sinyali 512 0
1 E1l1l 27P-1 elemanindan gelen trip sinyali aktif 1024 1
1 E12 27P-1 elemanindan gelen trip sinyali 2048 0
1 E13 27P-2 veya 27D elemanindan gelen 4096 1
baslatma sinyali aktif
1 E14 27P-2 veya 27D elemanindan gelen 8192 0
baslatma sinyali resetlenmis
1 E15 27P-2 veya 27D elemanindan gelen 16384 1
trip sinyali aktif
1 E16 27P-2 veya 27D elemanindan gelen trip 32768 0
Olay maskesinin varsayilan degeri 1V155 21845
Tablo 5.1.17.1.-6  Olay kodlari E17...E24
Kanal Olay Aciklama Agirlik Varsayll
faktoru an
1 E17 59N-1 elemanindan gelen baglatma sinyali 1 1
1 E18 59N-1 elemanindan gelen baglatma sinyali 2 0
1 E19 59N-1 elemanindan gelen trip sinyali aktif 4 1
1 E20 59N-2 elemanindan gelen trip sinyali 8 0
1 E21 59N-2 elemanindan gelen baslatma sinyali 16 1
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Kanal Olay Aciklama Agirlik Varsayil
faktori an
1 E22 59N-2 elemanindan gelen baglatma sinyali 32 0
1 E23 59N-2 elemanindan gelen agma sinyali aktif 64 1
1 E24 59N-2 elemanindan gelen trip sinyali 128 0
Olay maskesinin varsayilan degeri 1V156 85
Tablo 5.1.17.1.-7  Olay kodlari E25...E30
Kanal Olay Aciklama Agirlik Varsayi
faktori lan
1 E25 |Trip kilitteme aktif 1 1
1 E26 Trip kilidi resetlenmis 2 0
1 E27 Harici trip aktif 4 0
1 E28 Harici trip resetleme 8 0
1 E29 |CBFAIL aktif 16 0
1 E30 |CBFAIL reset 32 0
Olay maskesinin varsayilan degeri 1V157 1
Kanal 2
Tablo 5.1.17.1.-8  Olay kodlar E1...E16
Kanal Olay Aciklama Agirlik Varsayi
faktorii lan
2 E1l PO1 aktif 1 1
2 E2 PO1 reset 2 1
2 E3 PO2 aktif 4 0
2 E4 PO2 reset 8 0
2 E5 PO3 aktif 16 0
2 E6 PO3 reset 32 0
2 E7 SO1 aktif 64 0
2 E8 SOl reset 128 0
2 E9 SO2 aktif 256 0
2 E10 |SO2 reset 512 0
2 E11 [SO3 aktif 1024 0
2 E12 [SOS3 reset 2048 0
2 E13 |SO4 aktif 4096 0
2 E14 [SOA4 reset 8192 0
2 E15 |SO5 aktif 16384 0
2 E16 |SO5 reset 32768 0
2V155 olay maskesinin varsayilan degeri 3
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Tablo 5.1.17.1.-9  Olay kodlari E17...E26

Kanal Olay Aciklama Agirlik Varsayil
faktorii an
2 E17 |DI1 aktif 1 0
2 E18 |DI1 aktif 2 0
2 E19 |DI2 aktif 4 0
2 E20 DI2 devre disi 8 0
2 E21 |DI3 aktif 16 0
2 E22 DI3 devre disi 32 0
2 E23 |DI4 aktif 64 0
2 E24 Dl4 devre disi 128 0
2 E25 |DI5 aktif 256 0
2 E26 DI5 devre disi 512 0
2V156 olay maskesinin varsayilan degeri 0

5.1.18. Kendi kendini denetleme (IRF) sistemi

Role ile birlikte kapsamli bir otomatik gdzetleme sistemi verilir. Bununla, rélenin
yazilimi ve elektronik iiniteler siirekli olarak gozetlenir. Calisma zamani ariza
durumlarini ele alir ve kullaniciya mevcut bir ariza hakkinda HMI {izerindeki LED
ile ve LCD tizerindeki metin mesajlar ile bilgi verir. Ariza kodlar1 ayrica seri
iletisim ile okunabilir. iki tiir ariza hedefi vardir: IRF hedefleri ve uyarilar.

Dahili role arizasi

Rolenin ¢alismasini engelleyen dahili bir role ariza tespit edildiginde, réle ilk
olarak arizay1 yeniden baglatarak ortadan kaldirmaya calisir. Ancak arizanin kalici
oldugu tespit edildiginde, yesil hedef LED'i (hazir) yanip sénmeye baslar ve
otomatik gozetleme ¢ikis kontagr etkinlestirilir. Diger tiim ¢ikis kontaklari ilk
durumuna doner ve dahili r6le arizasi igin kilitlenir. Bunu 6tesinde, bir ariza kodu
ile birlikte, LCD iizerinde bir ariza hedef mesaj1 goriiniir.

IRF hedeflerinin HMI iizerinde en yiiksek onceligi vardir. Diger HMI'lerin higbiri
IRF hedefini gegersiz kilamaz. Yesil LED hedefi (hazir) yanip sondiiglinde, ariza
hedefi temizlenemez. Dahili bir ariza ortadan kalktiginda, yesil LED hedefi (hazir)
yanip sonmeyi keser ve role normal hizmet durumuna doner. Fakat ariza hedef
mesaj1 manuel olarak temizlenene kadar LCD tizerinde kalir.

IRF kodu, dahili réle arizasi tiirlinii gosterir. Bir ariza goriindiigiinde, kod
kaydedilir ve servis siparisi verildiginde belirtilir. Ariza kodlar1 asagidaki tabloda
listelenmistir:
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Tablo 5.1.18.-1 IRF kodlari

Ariza kodu Ariza tiru

Cikis rélesi PO1'de hata

Cikis rélesi PO2'de hata

Cikis rélesi PO3'te hata

Cikis rélesi SO1'de hata

Cikig rolesi SO2'de hata

Cikis rolesi PO1, PO2, SO1 veya SO2 igin sinyali etkinlestirme

10, 11, 12 Cikis rolesi PO1, PO2, SO1 veya SO2 igin sinyali etkinlestirme geri
bildirim hatasi

Olo|N|O|0] b

13 Opsiyonel ¢ikis rolesi SO3'te hata

14 Opsiyonel ¢ikis rolesi SO4'te hata

15 Opsiyonel ¢ikis rolesi SO5'te hata

16 Opsiyonel ¢ikig rélesi SO3, SO4 veya SO5 igin sinyal etkinlestirme

17,18, 19 Opsiyonel ¢ikis rélesi SO3, SO4 veya SO5 igin sinyal
etkinlestirme hatasi

20,21 Yardimci gerilim distsu

30 Arizall program bellegi

50, 59 Arizali galisma bellegi

51, 52, 53a), 54, 56 |Arizali parametre bellegiv)

55 Arizall parametre bellegi, kalibrasyon parametreleri

80 Opsiyonel G/C moduli eksik

81 Opsiyonel G/C moduli bilinmiyor

82 Opsiyonel G/C modul yapilandirma hatasi

85 Gug¢ kaynagdi moduli arizali

86 Gli¢ kaynadi modulu bilinmiyor

90 Donanim yapilandirma hatasi

95 iletisim modidili bilinmiyor

104 Arizali yapilandirma seti (IEC 60870-5-103 igin)

131, 139, 195, 203, Dahili referans gerilim hatasi

222,223

253 Olciim (initesinde hata

@ CPU igin fabrika ayarlarini geri yiikleyerek diizeltilebilir.
®) Ariza boyunca tiim ayarlar sifir olur.

Dahili r6le arizalar ile ilgili daha fazla bilgi igin, Operator Kilavuzuna bakin.

Uyarilar

Herhangi bir uyar1 olmas1 durumunda, role, arizadan etkilenmesi olas1 olan
korunmus fonksiyonlar hari¢ olmak iizere, ¢alismaya devam eder ve yesil hedef
LED'i (hazir) normal ¢aligmadaki gibi yanmaya devam eder. Bunun &tesinde, ariza
tiiriine bagli olan bir ariza hedef mesaj1 bir ariza kodu igerir ve LCD {iizerinde
gOriiniir. Ayn1 anda birden fazla arizanin ortaya ¢ikmasi durumunda, tiim arizalara
isaret eden tek bir sayisal kod goriintiilenir. Ariza hedef mesaji manuel olarak
temizlenemez, ancak ariza ile birlikte gider.
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Bir ariza goriindiigiinde, ariza hedef mesaj1 kaydedilir ve servis siparisi
verildiginde belirtilir. Ariza kodlar1 asagidaki tabloda listelenmistir:

Tablo 5.1.18.-2 Uyari kodlari

Ariza Agirlik degeri
Pil disuk 1
Acma devresi denetimia, 2
Glc kaynagdi modul sicakligi yiksek 4
iletisim modiilii arizali veya eksik 8
DNP 3.0 yapilandirma hatasib) 16
DNP 3.0 moduli arizah 32
> 63

@ Harici ariza uyarisi SO2'ye SGF1/8 ile yénlendirilebilir.
®) DNP igin fabrika ayarlarini geri yiikleyerek diizeltilebilir.

Uyarilar ile ilgili daha fazla bilgi i¢in, Operatdr Kilavuzuna bakin.

5.1.19. Réle olculebilirligi

Rolenin parametreleri, Role Ayarlama Araci ile HMI araciligiyla yerel olarak veya
seri iletisim yoluyla harici olarak ayarlanabilir.

Yerel 6lgulebilirlik

Parametreler yerel olarak ayarlandiginda, ayarlama parametreleri hiyerarsik menii
yapist ile segilebilir. Istenilen dil parametre agiklamast icin segilebilir. Daha fazla
bilgi i¢cin Operator Kilavuzuna bakin.

Dis dlciilebilirlik

Role Ayarlama Araci, role iinitelerinin parametreler ile ifade edilmesi igin
kullanilir. Ro&le Ayarlama Aracimi kullanarak parametre degerlerinin
ayarlanmasi hat disinda yapilir. Bundan sonra parametreler roleye bir
iletisim portu ile indirilebilir.

5.2. Tasarim tanimlama

5.2.1. Girig/gikig baglantilari

Tiim harici devreler, rolenin arka paneli lizerinde terminale baghdir.
~ X2.1- baglanti uglari bir 0,5...6,0 mm2 (AWG 20-8) tel veya iki maks 2,5
mm2 (AWG 24-12) tel igin boyutlandirilmistir

= X3.1-_ve X4.1- baglant1 uglari bir 0,2...2,5 mm?2 tel veya iki 0,2...1,0 mm2
(AWG 24-16) tel i¢in boyutlandirilmistir.
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Rélenin enerjilendirme fazdan faza gerilimleri baglanti uglarina baglanmistir:

~ X2.1/1-2
* X2.1/3-4
* X2.1/5-6

Fazdan faza gerilimler ve rezidiiel gerilim igin girisler hakkinda; Tablo 5.2.1.-1'e
bakin.

Role ayrica, bir veya iki enerji verme girigini bosta birakarak tekli
veya iki fazli uygulamada kullanilabilir. Bununla birlikte, en azindan
X2.1/1-2 baglant1 uglarinin bagh olmasi gerekir.

Rolenin enerjilendirme toprak arizasi akimi X2.1/7-8 baglanti uglarina
baglanmigtir, bkz. Tablo 5.2.1.-1.

Istege bagli I/O modiiliiniin giris baglant1 uglari baglant1 soketi X3.1 {izerinde yer
almakta, bkz. Tablo 5.2.1.-4 ve Tablo 5.2.1.-5.

Baglanti soketi X3.1 kullanildiginda, istege bagli I/O modiiliiniin
E kurulu olmasi gerekir.

Uyumlu trafonun nominal gerilimi (100/110/115/120 V)
E SPA parametresi V134 ile secilmelidir.

X4.1/21-24 ve X3.1/1-6 (istege bagli) baglant1 uglari dijital giris baglanti uclaridir,
bkz. Tablo 5.2.1.-5. Dijital girisler, 6rnegin ¢ikis kontaklarini ¢ikarmak veya role
ayarlamalarinin uzaktan kontrolii i¢in bir bloke etme sinyai iiretmek lizere
kullanilabilir. Talep edilen fonksiyonlar, SGB1...5 anahtar gruplarinda her bir giris
icin ayn bir sekilde segilir. Dijital girisler ariza kaydediciyi tetiklemek i¢in de
kullanilabilir; bu fonksiyon SPA parametresi V243 ile secilir.

Rolenin yardimer gerilimi X4.1/1-2 baglanti uglarina baglanmistir, bkz

Tablo 5.2.1.-2. DC gii¢ saglamada, pozitif u¢ X4.1/1 terminaline baglanmigtir.
Rolenin izin verilen yardimci gerilimi, fisli initenin kolu altinda rélenin 6n paneli
lizerinde igaretlenmistir.

Cikis kontaklar1 PO1, PO2 ve PO3 agir ise uygun trip kontaklar1 olup, ¢ogu devre
kesiciyi kontrol etme 6zelligine sahiptir. Bkz. Tablo 5.2.1.-4.PO1...PO3'e
yonlendirilecek sinyaller SGR1...SGR3 anahtar gruplarinin anahtarlar ile birlikte
secilmistir. Fabrikadan teslim edildiginde, tiim koruma elemanlarindan gelen trip
sinyalleri PO1, PO2 ve PO3'e yonlendirilir.

Cikis kontaklart SO1...SOS5, rélenin baslatilmasi ve triplenmesinde sinyalleme igin
kullanilabilir. Bkz. Tablo 5.2.1.-4.Cikis kontaklar1 SO3...SO5 opsiyonel olup,
sadece istege bagli /O modili kurulu oldugunda mevcuttur. SO1...SO5'e
yonlendirilecek sinyaller
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SGR4...SGRS8 anahtar gruplarinin anahtarlan ile birlikte se¢ilmistir. Fabrikadan
teslim edildiginde, tiim koruma elemanlarindan gelen baglatma ve trip sinyalleri

SO1 ve SO2'ye yonlendirilir.

IRF kontagi, gerilim rolesinin otomatik gdzetleme sistemi igin ¢ikis kontagi olarak

islev gérmektedir. Bkz Tablo 5.2.1.-3. Normal ¢alistirma kosullarinda, roleye enerji
veriilmis ve kontak kapalidir (X4.1/3-5). Otomatik gézetleme sistemi tarafindan bir
arizanin tespit edilmesi veya yardimet sistemin baglantisinin kesilmesi durumunda,
¢ikis kontagi diiser ve kontak kapanir (X4.1/3-4).

Sek. 5.2.1.-1...Sek. 5.2.1.-3

rélenin arkadan goérinumini vermekte olup, dort
baglanti1 soketini gosterir:birisi trafo 6l¢limii i¢in, biri istege bagli I/O modiilii i¢in,
biri gii¢ kaynagi i¢in ve biri de istege bagl seri baglant1 igindir.
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Sek. 5.2.1.-1 Plastik ve cam fiber icin fiber optik iletisim modulu ile birlikte rélenin arkadan

gorunumu

A051555
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Sek. 5.2.1.-2 RS-485 iletisim modulu ile birlikte, rélenin arkadan
gorunumu
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Sek. 5.2.1.-3 RS-485 igin DNP 3.0 iletisim modili ile birlikte, rolenin arkadan

gorunimu

A040189

Uab, Ubc ve Uca'nin kablo tesisat1 kullanilan her bir es trafo i¢in ayn1
ﬂ olarak yapilmalidir.

Tablo 5.2.1.-1 Fazdan faza gerilimler ve rezidiel gerilim igin girigler
Terminal Fonksiyon
REUGB10AVVxXxxX
X2.1-1 Uab
X2.1-2
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Terminal Fonksiyon
REUB10AVVXXXX

X2.1-3 Ubc

X2.1-4

X2.1-5 Uca

X2.1-6

X2.1-7 Un

X2.1-8

Uab, Ubc ve Uca'nin kablo tesisat1 kullanilan her bir eg trafo i¢in ayn
& olarak yapilmalidir.

Tablo 5.2.1.-2 Yardimci gu¢ kaynagi
Terminal Fonksiyon
X4.1-1 Girig, +
X4.1-2 Giris, -
Tablo 5.2.1.-3 IRF kontagi
Terminal Fonksiyon
X4.1-3 IRF, ortak
X4.1-4 Kapali; IRF veya Uaux devre digl
X4.1-5 Kapali; IRF yok ve Uaux bagl
Tablo 5.2.1.-4 Cikis kontaklari
Terminal Fonksiyon
X3.1-16 S05, ortaka
X3.1-17 so05, NCa)
X3.1-18 SO5, NOa)
X3.1-19 S04, ortaka
X3.1-20 S04, NCa
X3.1-21 S04, NOa)
X3.1-22 S03, ortaka
X3.1-23 s03, NCa
X3.1-24 S03, NOa)
X4.1-6 SO2, ortak
X4.1-7 S0O2, NC
X4.1-8 S02, NO
X4.1-9 SO1, ortak
X4.1-10 SO1, NC
X4.1-11 S0O1, NO
X4.1-12 PO3 (agma kilit rolesi), NO
X4.1-13
X4.1-14 PO2, NO
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Terminal Fonksiyon
X4.1-15
X4.1-16 PO1, NO
X4.1-17
X4.1-18 PO1 (TCS), NO
X4.1-19
X4.1-20
a) Istege bagh.
Tablo 5.2.1.-5 Dijital girigler
Terminal Fonksiyon
X4.1-23 Di1
X4.1-24
X4.1-21 DI2
X4.1-22
X3.1-1 DI3a)
X3.1-2
X3.1-3 Dl4a)
X3.1-4
X3.1-5 DI5a)
X3.1-6
a) Istege bagh.
5.2.2. Seri iletisim baglantilari

Rolenin optik 6n baglantisi, rdleyi SPA veri yoluna 6n iletisim kablosu ile
baglamak i¢in kullanilir. Bkz. B6lim 6. Siparis bilgileri. Eger 'lDA® Standart
Ozelliklerine uygun bir PC'nin kullanilmasi durumunda, kablosuz iletisim de
miimkiin olur. Maksimum kablosuz ¢alistirma mesafesi PC'nin alici-vericisine
baglidir.

Rolenin arka iletisimi istege bagli olup, fiziksel baglant iletigsim segenegine gore
degisir.

Plastik fiber optik baglant

Rolenin plastik fiber i¢in istege bagli fiber optik iletisim modiilii ile birlikte
saglanmas1 durumunda, fiber optik kablolar asagidaki sekilde baglant1 u¢larina
baglanir:

Tablo 5.2.2.-1 Plastik fiber optik arka baglanti
Terminal Fonksiyon
X5.3-TX Verici
X5.3-RX Alici
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RS-485 baglantisi

Rolenin istege bagli RS-485 iletisim modiilii ile birlikte saglanmasi durumunda,
kablo X5.5/1-2 ve X5.5/4-6 baglant1 uglarina baglanir. Baglant1 soketii 6 pimli
baslik tipi sokettir ve baglanti uglar1 vida sikistirma tOrdar.

RS-485 iletisim modiilii TIA/EIA-485 standardina uyar ve 2 telli, yar1 duplex, ¢ok
noktadan iletisimli papatya dizimli veri yolu kablo planinda kullanilmaya
yoneliktir.

Roélenin kullanildig1 yerde, veri yoluna bagli maksimum cihaz
ﬂ (diigtim) sayis1 32'dir ve maksimum veri yolu uzunlugu 1200 metredir.

Roéleyi veri yoluna baglarken, kaliteli kilifli biikiimlii tel ¢ifti kullanilir. Eslerin
iletkenleri A ve B'ye baglanir. Sinyal topragi, cihazlar/diigiimler arasindaki
potansiyel farklar1 dengelemek i¢in kullaniliyorsa, kaliteli kilifl1 ¢ift biikiimlii tel
cifti kullanilir. Bu durumda, bir es A ve B'ye baglanir ve diger esin iletkenlerinden
birisi sinyal topragina baglanir. Bir cihaz1 digerine baglarken, A A'ya ve B B'ye
baglanir.

Kablo kilifi veri yolunun bir noktasinda/cihazinda dogrudan topraga (kilif GND)
bagli olacaktir. Veri yoluna bagl diger cihazlarin bir kondansator ile topraga bagh
kablo kilifi olmalidir (kondansator ile kilif GND).

durumunda, sinyal toprag: cihazlar/diigiimler arasindaki potansiyel

ﬂ Veri yoluna bagl tiim cihazlarin RS-485 arayiizlerini yalitmasi
farkliliklar1 dengelemek i¢in kullanilabilir.

RS-485 iletisim modiilii, veri yolu sonlandirmasinin ve arizasiz bir sekilde
polarlanmasi igin atlaticilar ile birlikte verilir. Veri yolu her iki ugtan
sonlandirilacak olup, bu ise iletisim modiilii tizerindeki dahili sonlandirma direnci
kullanilarak yapilabilir. Sonlandirma direnci X5 atlaticisini ON (a¢ik) konuma
getirerek secilebilir. 120 Q'luk bir dahili sonlandirma direnci kullanildiginda,
kablonun empedansinin ayni olmasi gerekir.

Arizasiz galigmayi temin etmek i¢in baranin bir ugtan polarlanmasi gerekir. Bu ise
iletisim modiilii lizerindeki kaldirma ve indirme direncleri kullanilarak yapilabilir.
Kaldirma ve indirme direngleri X3 ve X4 atlaticilarinin ON konumuna ayarlanmasi
ile segilir.

Atlaticilar, varsayilan olarak sonlandirma yok (X5 OFF konumunda) ve
polarlama yok (X3 ve X4 OFF konumunda) olarak ayarlanmistir.
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Sek. 5.2.2.-1 RS-485 iletisim moduli Gzerinde atlatici konumu

A040334

Tablo 5.2.2.-2 RS-485 arka konnektor

Terminal Fonksiyon
X5.5-6 Veri A (+)
X5.5-5 Veri B (-)
X5.5-4 Sinyal GND (potansiyel dengeleme igin)
X5.5-3
X5.5-2 Kilif GND (kapasitor ile)
X5.5-1 Kihf GND

Birlestirilmis fiber optik baglanti (plastik ve cam)

Rolenin, plastik ve cam fiber i¢in istege bagli fiber optik iletisim modiilii ile birlikte
verilmesi durumunda, plastik fiber optik kablolar X5.3- RX (Alic1) ve X5.3-TX
(Iletici) baglant: uglarma ve cam fiber optik kablolar X5.4-RX (Alic1) ve X5.4-TX
(Iletici) baglant uglarma baglanir.

Fiber optik arayiiz, iletisim modiiliiniin PCB &6gesi tizerinde yer alan X6 ve X2
atlaticilar ile birlikte segilir (bkz. Sek. 5.2.2.-2).
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Tablo 5.2.2.-3 Verici se¢imi

Verici Atlatici X6'nin konumu
Plastik X5.3-TX
Cam X5.4-TX

Tablo 5.2.2.-4 Alici segimi

Verici Atlatici X2'nin konumu
Plastik X5.3-RX
Cam X5.4-RX

X5.3-TX(plastik)

><5.3-R><(p|astik)\4
Fiber optik Arayliz
X53 TX Q]
x5.4 TX Blxe 1
X53 RXP 1
X5.4 RX ::i X2 I
| Wi Qi
xzﬁ 7

X5.4-TX(cam) / 7

X5.4-RX(cam)

A040335

Sek. 5.2.2.-2 Plastik ve cam fiber igin iletisim moduli Gzerindeki atlatici konumu

Tablo 5.2.2.-5 Fiber optik arka konnektérleri (plastik ve cam)

Terminal Fonksiyon

X5.3-TX Plastik fiber i¢in verici
X5.3-RX Plastik fiber igin alici
X5.4-TX Cam fiber icin verici
X5.4-RX Plastik fiber icin alici

DNP 3.0 iletisim modull i¢in RS-485 baglantisi

Rolenin istege bagli DNP 3.0 iletisim modiilii ile birlikte saglanmasi durumunda,
kablo X5.8/1-2 ve X5.8/4-8 baglant1 uglarina baglanir. Baglant1 soketii 8 pimli
baslik tipi sokettir ve baglant1 ug¢lar1 vida sikistirma tiirtidiir.
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DNP iletisim modiiliit DNP standardina uyar ve 2 veya 4 telli, yar1 duplex, cok
noktadan iletisimli papatya dizimli veri yolu kablo planinda kullanilmaya
yoneliktir.

(diigiim) sayis1 32'dir ve optimum kosullarda ve diisiik iletigim hizinda

E Rolenin kullanildigr yerde, veri yoluna bagli maksimum cihaz
maksimum veri yolu uzunlugu 1200 metredir.

Roleyi veri yoluna baglarken, kaliteli kilifli biikiimlii tel ¢ifti kullanilir. Eglerin
iletkenleri A ve B'ye baglanir. Sinyal topragi, cihazlar/diiglimler arasindaki
potansiyel farklar1 dengelemek icin kullaniliyorsa, kaliteli kilifl ¢ift blkumli tel
cifti kullanilir. Bu durumda, bir es A ve B'ye baglanir ve diger esin iletkenlerinden
birisi sinyal topragina baglanir. Bir cihaz1 digerine baglarken, A A'ya ve B B'ye
baglanur.

4 telli veri yolu kullanildiginda, bir es +RX ve -RX'e ve digeri

+TX ve -TX'e baglanir. Sinyal topraklamasinin kullanilmas1 durumunda, {i¢ veya
daha fazla esli kaliteli bir kablo kullanilacak bir esin iletkenlerinden birisi sinyal
topragina baglanacaktir.

Kablo kilifi veri yolunun bir noktasinda/cihazinda dogrudan topraga (kilif GND)
bagli olacaktir. Veri yoluna bagl diger cihazlarin bir kondansator ile topraga bagh
kablo kilifi olmalidir (kondansatér ile kilif GND).

Veri yoluna bagli tiim cihazlarin DNP araytizlerini yalitmas1
E durumunda, sinyal topragi cihazlar/diigiimler arasindaki potansiyel
farkliliklar1 dengelemek igin kullanilabilir.

DNP iletisim modiilii, veri yolu sonlandirmasinin ve arizasiz bir sekilde
polarlanmasi igin atlaticilar ile birlikte verilir. Veri yolu her iki ugtan
sonlandirilacak olup, bu ise DNP iletisim modiilii iizerindeki dahili sonlandirma
direnci kullanilarak yapilabilir. Sonlandirma direnci X6 ve/veya X12 atlaticisim
ON (agik) konuma getirerek segilebilir. 120 Q'luk bir dahili sonlandirma direnci
kullanildiginda, kablonun empedansinin ayni olmasi gerekir.

Arizasiz ¢alismay1 temin etmek i¢in baranin bir ugtan polarlanmasi gerekir. Bu ise
iletisim modiilii iizerindeki kaldirma ve indirme direngleri kullanilarak yapilabilir.
Kaldirma ve indirme direngleri X8, X7, X13 ve X11 atlaticilarinin ON konumuna
ayarlanmasi ile segilir.

2 telli veri yolu varsayilan olarak (atlatict X14) herhangi bir sonlandirma veya
polarlama olmaksizin secilir. X6, X7, X8 ve XI12 atlaticilar1 OFF (kapali)
konumdadir. X11 ve X13 atlaticilar1 ON (agik) konumdadir.
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Tablo 5.2.2.-6 RS-485 arka konnektdér (DNP 3.0)
Terminal Fonksiyon
X5.8-8 Veri A (+ RX)
X5.8-7 Veri B (- RX)
X5.8-6 Veri A (+ TX)
X5.8-5 Veri B (- TX)
X5.8-4 Sinyal GND (potansiyel dengeleme igin)
X5.8-3 -
X5.8-2 Kilif GND (kapasitor ile)
X5.8-1 Kilif GND
Tablo 5.2.2.-7 Atlatici numaralandirma
Terminal Fonksiyon Sinyal
X8 Kaldirma Veri A (+ TX)
X6 Sonlandirma TX
X7 indirme Veri B (- TX)
X13 Kaldirma Veri A (+ RX)
X12 Sonlandirma RX
X11 indirme Veri B (- RX)
X14 4-telli/2-telli - -
L]
Nl N
.
|| O 0w
ey
2-Telli
Wy
Al

A040357_2

Sek. 5.2.2.-3 DNP 3.0 iletisim modli Gizerinde atlatici konumu
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5.2.3. Teknik veriler

Tablo 5.2.3.-1 Boyutlar (boyut cizimleri igin, Kurulum Kilavuzuna bakin)

Geniglik, sasi 177 mm, kasa 164 mm
Yikseklik, sasi 177 mm (4U), kasa 160
mm Derinlik, kasa 149.3 mm

Rélenin agirhgi ~3.5 kg Yedek

Unitenin agirhg ~1.8 kg

Tablo5:2:3-2 GUc kaynagn
Uaux anma:
-REUB10CVVHxxXX Ur = 100/110/120/220/240 V
AC Ur =110/125/220/250 V DC
-REUB10CVVLxXxX Ur= 24/48/60 V DC
Uaux varyasyonu (gecici):
-REUB10CVVHxxx 85...110% / Ur (AC)
80...120% / Ur (AC)
-REUB10CVVLXXX 80...120% / Ur (DC)

Hareketsiz (PQ)/galistirma kosulu altinda yardimei ~ |<9 W/13 W
geriliminin giici

DC yardimci geriliminde dalgalanma DC degerinin maks. %12'si
(100 Hz'lik frekansta)

Rélenin resetlenmesi olmaksizin yardimci DC <50 ms, Uaux anma

geriliminde kesinti siresi

Yardimci gerilimin anahtarlanmasindan triplenme <350 ms

Dahili asiri sicaklik limiti +100°C

Sigorta tipi T2A/250 V

a) 59P-2 elemaninin triplenme siresi.

Tablo 5.2.3.-3 Enerjilendirme girigleri

Anma frekansi 50/60 Hz +5 Hz
Anma ger|||m|, Un (VT) 100/110/115/120 V
Termal dayanim kapasitesi:

=~ surekli 2 xUn (VT) (240 V)
- 10 s igin 3 x Un (VT) (360 V)
Anma geriliminde yuk <0.5 VA

Tablo 5.2.3.-4 Olgiim arahg

Enerijilendirme giriglerinin anma gerilimlerinin [0...2 x Un (VT)
katlari olarak Uab, Ubc ve Uca élciilen faz-
faz gerilimi

Enerijilendirme giriginin anma geriliminin katlar|0...2 x Un (VT)
olarak dlculen rezidiel gerilim dl¢ulen rezidiel
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Tablo 5.2.3.-5 Dijital girigler
Anma gerilimi: DI1...DI2 DI3...DI5 (istege bagh)
REU610CVVHxxx 110/125/220/250 V DC
Aktiflestirme esigi Maks. 88 V DC (110 V DC
- %20)
REU610CVVLxxx 24/48/60/110/125/

220/250 vV DC

Maks. 19,2 V DC (24 V DC
- %20)

Aktiflestirme esigi
REU610CVVxxLx

Aktiflestirme esigi
REUG610CVVxxHx
Aktiflestirme esigi

24/48/60/110/125/
220/250 V DC

Maks. 19,2 VV DC (24 V DC -20%)
110/125/220/250 V DC
Maks. 88 V DC (110 V DC - %20)

Calisma arahgi Anma geriliminin £%20'si

Akim bosaltma 2..18 mA

Gug tuketimi/giris <0.9W

Tablo 5.2.3.-6 Tripsiz ¢ikis SO1 ve istege bagli SO4 ve SO5
Anma gerilimi 250 V AC/DC
Sirekli tagima 5A

3,0 s icin yapim ve tagima 15A

0,5 s icin yapim ve tagima 30A

48/110/220 V DC'de kontrol-devre siire sabiti L/IR <40
ms oldugunda kesme kapasitesi

1 AJ0.25 A/0.15 A
(5 A/I3 A/1 A; SO4 ve SO5'in seri
baglantisi)

Minimum kontak yuku

24V AC/DC'de 100 mA

Tablo 5.2.3.-7 Tripsiz ¢ikis SO2, istege bagh SO3 ve IRF ¢ikisi
Anma gerilimi 250 V AC/DC
Sirekli tasima 5A

3,0 s igin yapim ve tasima 10 A

0,5 s icin yapim ve tagima 15A

48/110/220 V DC'de kontrol-devre siire sabiti L/IR <40
ms oldugunda kesme kapasitesi

1 AJ0.25 A/0.15 A

Minimum kontak yUku

24 V AC/DC'de 100 mA

Tablo 5.2.3.-8 Trip cikis1 (PO1, PO2, PO3)

Anma gerilimi 250 V AC/DC
Sirekli tagima 5A

3,0 s icin yapim ve tagima 15A

0,5 s igin yapim ve tasima 30A
48/110/220 V DC'de, kontrol-devre zaman sabiti L/R<40 |5 A/3 A/1 A

ms oldugunda (PO1 ve iki kontak seri bagli) kesme
kapasitesi

Minimum kontak yUku

24 V AC/DC'de 100 mA

Trip devre gbzetleme (TCS):

-Kontrol gerilimi araligi

20...265 V AC/DC
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*~ Gozetleme devresi yoluyla akim bosaltma

= Bir kontak Uzerinden minimum gerilim

~1.5 mA
20 V AC/DC (15...20 V)

Tablo 5.2.3.-9 Siva alti rélenin muhafaza sinifi

On taraf IP 54 Kategori 2

Arka taraf, rélenin Ust kismi IP 40

Arka taraf, baglanti uglari IP 20

Tablo 5.2.3.-10  Cevresel testler ve durumlar

Tavsiye edilen sicaklik araligi (strekli) -10...+55°C

Nem < %95 RH

Sicaklik araligi sinirlari (kisa donem) -40...+70°C

Nakliye ve depolama sicakhgi araligi -40...+85°C, IEC 60068-
2-48'e gore

Kuru isi testi (nem <%50)

IEC 60068-2-2'a gbre

Kuru soguk testi

IEC 60068-2-1'a gbre

Nemli 1s1 testi, dongisel (nem >%93)

IEC 60068-2-30'a gbre

Atmosfer basinci

86...106 kPa

Tablo 5.2.3.-11 Elektromanyetik uyumluluk testleri

EMC bagisiklik test seviyesi asagida verilen gereksinimleri kargilamaktadir:

1 MHz anlik ariza testi, sinif ll|

~ Ortak mod
~ Diferansiyel mod

IEC 60255-22-1, IEC 61000-4-18'e gbre
2,5kv
1,0 kv

Elektrostatik desarj testi, sinif IV

~ Kontak desarji igin
~ Hava desarji

IEC 61000-4-2, IEC 60255-22-2 ve ANSI
C37.90.3-2001'e gbre

8 kv
15 kv

Radyo frekansi girisim testleri:
LYdrutalda, ortak mod

IEC 61000-4-6 ve IEC 60255-22-6'ya gbre
(2000)
10 V (rms), f = 150 kHz...80 MHz

~ Yayilan, genlik kiplenimli

~ Yayilan, darbe kiplenimli

IEC 61000-4-3 ve IEC 60255-22-3'ya gore
(2000)
10 V/m (rms), f = 80...1000 MHz

ENV 50204 ve IEC 60255- 22-3 (2000)'e
gore
10 V/m, f = 900 MHz

Hizh gegici ariza testleri

= Trip cikislari, enerjilendirme girisleri,
glic kaynagi
~ G/C baglanti noktalari

IEC 60255-22-4 ve |IEC 61000- 4-4'ya gore
4 kV

2 kv

Gerilim darbesi bagisiklik testi

~ Trip ¢ikiglari, enerjilendirme girisleri,
glic kaynagi
~ G/C baglanti noktalari

IEC 61000-4-5 ve IEC 60255- 22-5'ya gore
4 kV, hattan

topraga 2 kV,

hattan hata

2 kV, hattan
topraga 1 kV,
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Glg frekansi (50 Hz) manyetik alan IEC
61000-4-8

300 A/m surekli

Glg frekansi bagisiklik testi:

REUG610CVVHxxx ve REU610CVVxxHx
~ Ortak mod

~ Diferansiyel mod

REUG610CVVLxxx ve REU610CVVxxLx
~ Ortak mod

~ Diferansiyel mod

IEC 60255-22-7 ve IEC 61000- 4-16'ya gore
Sinif A

300 V rms

150 V rms

Sinif B

300 V rms

100 V rms

Gerilim distsu ve kisa kesintiler

IEC 61000-4-11 30%/10
ms'ye gore

%60/100 ms

%60/1000 ms
>9%95/5000 ms

Elektromanyetik emisyon testleri
* YUrutildl, RF-emisyonu (Sebeke terminali)
~ Yayilan RF-emisyonu

EN 55011'e gore
EN 55011, sinif A, IEC 60255-25
EN 55011, sinif A, IEC 60255-25

CE onayi

EMC direktifi EMC 2004/108/EC ve AG
direktifi LV 2006/95/EC ile uyumludur

Tablo 5.2.3.-12 Standart testler

Yalitim testleri:

Dielektrik testleri
-Test gerilimi

IEC 60255-5'e gore
2 kV, 50 Hz, 1 dk.

Darbe gerilimi testi
-Test gerilimi

IEC 60255-5'e gore

5 kV, tek kutuplu darbeler, dalga
bigimi 1.2/50 ps, kaynak enerjisi

Yalitim direnci 6élgtimleri
-Yalitim direnci

IEC 60255-5'e gore
>100 MQ, 500 V DC

Mekanik testler:

Titresim testleri (sintizoidal)

IEC 60255-21-1'e gore, sinif |

Sok ve garpma testi

IEC 60255-21-2'e gbre, sinif |

Tablo 5.2.3.-13  Veri iletisimi

Arka arabirim:
* Fiber optik veya RS-485 baglantisi

*~ SPA bara, IEC 60870-5-103, DNP 3.0 veya Modbus protokolii
*~ 9.6 veya 4.8 kbps (ek olarak Modbus igin 2.

4,1.2 veya 0.3

kbps) On arabirim:

(IMRS050698) ile
*~ SPA bara protokolii

=~ Optik baglanti (infrared): kablosuz bir sekilde veya 6n iletisim kablosu

= 9.6 veya 4.8 kbps (6n iletisim kablosu ile 9.6 kbps)
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istege bagli iletisim modiil ve protokolleri

= SPA-veri yolu, IEC 60870-5-103, Modbus® (RTU ve ASCII):
= Plastik fiber
= Plastik ve cam fiber
~ RS485
~ DNP 3.0:
=~ DNP 3.0 protokolu dahil RS485

Yardimci gerilim

Roéle galismasi igin emniyetli bir yardimci gerilim beslemesi gerektirir. Rolenin i¢
gii¢ kaynag, role elektronigi tarafindan gereken gerilimleri olusturur. Gii¢ kaynagi,
galvanik olarak yalitilmig (geri doniis tiirii) DC/DC doniistiiriiclidiir. Yardime1
gerilim bagh oldugunda, 6n panel iizerinde yer alan yesil hedef LED'i (hazir) yanar.
Gii¢ kaynagi ile ilgili ayrintili bilgi igin, Tablo 5.2.3.-2'ye bakin.

Gii¢ kaynaginin birincil tarafi, rélenin basili devre kart1 {izerinde yer alan bir
sigorta ile korunmaktadir.
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Siparis bilgileri
Gerilim roleleri ve/veya aksesuarlari siparisi verirken, asagidaki hususlari belirtin:

= Siparig numarasi
= HMI dil ayar numarasi
~  Miktar

Siparis numarasi, asagidaki sekillerde belirtildigi bi¢imde gerilim réle tiirlini ve
donanimi tanimlar ve rélenin alt kolu altindaki isaret seridi tizerinde etiketlenir.

Eksiksiz gerilim rolelerini siparis verirken, siparis numarasini iiretmek igin, Sek.
6.-1'deki siparis verme anahtar bilgisini kullanin.

REUG610CVVHCNP 01

L Dil seti:

01 = (IEC) English, Svenska, Suomi
02 = (IEC) English, Deutsch, Francais, Italiano, Espafiol, Polski
11 = (ANSI) English, Espanol Portugese

lletisim moddli: P =

plastik fiber

G = plastik ve cam fiber R

= RS-485

D = RS-485, DNP 3.0 protokolt dahil N
= higbiri

L—— 110 uzatma moduli:
H = 3xS0 ve 3xDI (110112512201250 V DC)
L = 3xS0 ve 3xDI (241481601110112512201250 V DC) N
= higbiri

Glg¢ kaynagi:
H =100-240 V ACI110-250 V DC,
2xDI (110112512201250 V DC),
3xP0O
2xS0
L= 24-60V DC,
2xDI (241481601110112512201250 V DC),
3xPO,
2xS0

Reziduel gerilim girigi:
V = anma gerilimleri (100111011151120 V)

Faz-faz gerilim girigleri:
V = anma gerilimleri (100111011151120 V)

Suriim
A052080_2

Fig. 6.-1 Eksiksiz réleler icin siparis
anahtari

Yedek pargalar1 siparis verirken, siparis numarasini iiretmek i¢in, Sek. 6.-2'deki
siparis verme anahtar bilgisini kullanin.
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REU610CVVHSNS 01

Dil seti:

01 = (IEC) English, Svenska, Suomi
02 = (IEC) English, Deutsch, Francais, Italiano, Espafiol, Polskl
11 = (ANSI) English, Espafiol, Portugese

110 uzatma modulu:
H = 3xS0 ve 3xDI (110112512201250 V DC)
L = 3xS0 ve 3xDI (241481601110112512201250 V DC) N =
hicbiri

—— Gug kaynag:
H =100-240 V ACI110-250 V DC,
2xDI (110112512201250 V DC),
3xP0O
2xS0
L= 24-60V DC,
2xDlI (241481601110112512201250 V DC),
3xPO,
2xS0

— Rezidlel gerilim girisi:
V = anma gerilimleri (100111011151120 V)

—————— Faz-faz gerilim girisleri:
V = anma gerilimleri (100111011151120 V)
A052093_2
Sek. 6.-2 Yedek parga igin siparis
anahtari

Asagidaki aksesuarlar mevcuttur:

Kalem Siparig
numarasi

Yari siva alti montaj kiti 1MRS050696
Egimli (/ 25°) yari siva alti montaj kiti 1MRS050831
Duvara montaj kiti
1MRS050697 19" Sasi montaj kiti, iki réle yandan yana
1MRS050695 19" Sasi montaj kiti, tek réle
1MRS050694 19" SQasi montaj kiti, tek réle ve RTXP18 (REU610)
1MRS090937

19" ekipman sasi montaj kiti (Combiflex), tek role ve 1MRS090936

RTXP18 (REU610)
19" ekipman sasi montaj kiti (Combiflex), tek réle TMRS050779

On iletisim kablosu 1MRS050698
iletisim modulleri:

> Plastik fiber 1MRS050889
~ RS-485 1MRS050892
* Plastik ve cam fiber 1MRS050891

=~ DNP 3.0 protokollinu iceren RS-485 1MRS050887
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7. Kontrol listeleri
Table 7.-1 Ayarlama grubu 1
Degisken Grup/Kanal |Ayar araligi Varsayi Musteri
1(R,P) lan ayar ayari

59P-1 elemaninin baslatma 181 0.60...1.40xUn [1.2xUn

degeri (VT) (VT)

59P-1 elemaninin galigma 1S2 0.06...600 s 0.06 s

59P-1 elemani igin IDMT 1S3 0..2 0

calisma modu ayari

IDMT zaman kadrani 59P-1 TD 1S4 0,05...2,00 0,05

59P-1 elemaninin resetleme 1S5 0.07...60,0 s 0.07s

Birakma/baglatma orani 59P-1 1S6 0,95...0,99 0,97

59P-2 ve 27P-2 1s7 0..2 0

elemanlarinin U1/U2

59P-2 elemaninin baslatma 1S8 0.80...1.60 xUn [1.20 x Un

degeri (VT) (VT)

47 elemaninin baslatma degeri 1S9 0.05...1.00 x Un [0.05 x Un
(VT) (VT)

59P-2 elemaninin galisma 1S10 0.05...600 s 0.05s

59P-2 elemani igin IDMT 1S11 0...2 0

calisma modu ayari

IDMT zaman kadrani 59P-2 TD 1S12 0,05...2,00 0,05

27P-1 elemaninin baslatma 1513 0.20...1.20 xUn [0.20 x Un

degeri (VT) (VT)

27P-1 elemaninin galigsma 1S14 0.10...600 s 0.10s

27P-1 elemani igin IDMT 1S15 0..1 0

calisma modu ayari

IDMT zaman kadrani 27P-1 TD 1S16 0,10...2,00 0,10

27P-1 elemaninin resetlenme 1S17 0.07...60,0 s 0.07s

Birakma/baglatma orani 27P-1 1518 1,01...1,05 1,03

27P-2 elemaninin baglatma 1S19 0.20...1.20 xUn [0.20 x Un

degeri (VT) (VT)

27D elemaninin baglatma 1S20 0.20...1.20 xUn [0.20 x Un

degeri (VT) (VT)

27P-2 elemaninin ¢galisma 1S21 0.10...600 s 0.10s

27P-1 elemani igin IDMT 1S22 0..1 0

calisma modu ayari

IDMT zaman kadrani 27P-2 TD 1S23 0,10...2,00 0,10

59N-1 elemaninin baglatma 1S24 2.0...80.0% Un [2.0% Un

degeri (VT) (VT)

59N-1 elemaninin ¢alisma 1S25 0.10...600 s 0.10s

59N-1 elemaninin resetleme 1S26 0.07...60,0 s 0.07s

suresi

59N-2 elemaninin baglatma 15827 2.0...80.0% Un [2.0% Un

degeri (VT) (VT)

59N-2 elemaninin ¢alisma 1S28 0.10...600 s 0.10s

CBFAIL'in 6n tanimh siresi 1S29 0.10...60,0 s 0.10s

Saglama toplami, SGF1 1sS61 0...255 0
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Degisken Grup/Kanal |Ayar arahgi Varsayi Musteri
1(R,P) lan ayar ayari
Saglama toplami, SGF2 1S62 0...4095 2730
Saglama toplami, SGF3 1S63 0...15 0
Saglama toplami, SGF4 1S64 0...1023 128
Saglama toplami, SGF5 1S65 0...255 0
Saglama toplami, SGB1 1S71 0...32767 0
Saglama toplami, SGB2 15872 0...32767 0
Saglama toplami, SGB3 1S73 0...32767 0
Saglama toplami, SGB4 1S74 0...32767 0
Saglama toplami, SGB5 1S75 0...32767 0
Saglama toplami, SGR1 1S81 0...8191 2730
Saglama toplami, SGR2 1S82 0...8191 2730
Saglama toplami, SGR3 1S83 0...8191 2730
Saglama toplami, SGR4 1S84 0...8191 1365
Saglama toplami, SGR5 1885 0...8191 1365
Saglama toplami, SGR6 1S86 0...8191 0
Saglama toplami, SGR7 1887 0...8191 0
Saglama toplami, SGR8 1S88 0...8191 0
Saglama toplami, SGL1 15891 0...16383 0
Saglama toplami, SGL2 1592 0...16383 0
Saglama toplami, SGL3 1S93 0...16383 0
Saglama toplami, SGL4 1594 0...16383 0
Saglama toplami, SGL5 1S95 0...16383 0
Saglama toplami, SGL6 1S96 0...16383 0
Saglama toplami, SGL7 1897 0...16383 0
Saglama toplami, SGL8 1598 0...16383 0
Table 7.-2 Ayarlama grubu 2
Degisken Grup/Kana [Ayar arahgi Varsayil Musteri
12 (R, P) an ayar ayari
59P-1 elemaninin baslatma 251 0.60...1.40xUn |1.2xUn
degeri (VT) (VT)
59P-1 elemaninin galisma 2S2 0.06...600 s 0.06 s
59P-1 elemani igin IDMT 2S3 0...2 0
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 59P-1 TD 254 0,05...2,00 0,05
59P-1 elemaninin resetleme 2S5 0.07...60,0 s 0.07 s
Birakma/baslatma orani 59P-1 2S6 0,95...0,99 0,97
59P-2 ve 27P-2 257 0...2 0
elemanlarinin U1/U2
59P-2 elemaninin baglatma 2S8 0.80...1.60 xUn |1.20 xUn
degeri (VT) (VT)
47 elemaninin baslatma degeri 259 0.05...1.00 x Un |0.05 xUn
(VT) (VT)
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Degisken Grup/Kana |Ayar araligi Varsayil Musteri
12 (R, P) an ayar ayari
59P-2 elemaninin galisma 2S10 0.05...600 s 0.05s
59P-2 elemant igin IDMT 2S11 0..2 0
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 59P-2 TD 2512 0,05...2,00 0,05
27P-1 elemaninin baslatma 2S13 0.20...1.20x Un |0.20 xUn
degeri (VT) (vT)
27P-1 elemaninin galigma 2S14 0.10...600 s 0.10s
27P-1 elemani igin IDMT 2S15 0..1 0
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 27P-1 2516 0,10...2,00 0,10
27P-1 elemaninin resetlenme 2S17 0.07...60,0 s 0.07s
Birakma/baslatma orani D/P< 2S18 1,01...1,05 1,03
27P-2 elemaninin baslatma 2S19 0.20...1.20 x Un |0.20 x Un
degeri (V) (VT)
27D elemaninin baglatma 2S20 0.20...1.20 x Un |0.20 x Un
degeri (VT) (VT)
27P-2 elemaninin galisma 2S21 0.10...600 s 0.10s
27P-1 elemani igin IDMT 2522 0..1 0
calisma modu ayari
IDMT zaman kadrani 27P-2 TD 2523 0,10...2,00 0,10
59N-1 elemaninin baglatma 2S24 2.0...80.0% Un [2.0% Un
degeri (VT) (VT)
59N-1 elemaninin ¢alisma 2S25 0.10...600 s 0.10s
59N-1 elemaninin resetleme 2526 0.07...60,0 s 0.07s
suresi
59N-2 elemaninin baglatma 2S27 2.0...80.0% Un [2.0% Un
degeri (VT) (VT)
59N-2 elemaninin ¢alisma 2528 0.10...600 s 0.10s
CBFAIL'in 6n tanimh siresi 2529 0.10...60,0 s 0.10s
Saglama toplami, SGF1 2561 0...255 0
Saglama toplami, SGF2 2562 0...4095 2730
Saglama toplami, SGF3 2S63 0...15 0
Saglama toplami, SGF4 2564 0...1023 128
Saglama toplami, SGF5 2S65 0...255 0
Saglama toplami, SGB1 2S71 0...32767 0
Saglama toplami, SGB2 2S72 0...32767 0
Saglama toplami, SGB3 2S73 0...32767 0
Saglama toplami, SGB4 2S74 0...32767 0
Saglama toplami, SGB5 2S75 0...32767 0
Saglama toplami, SGR1 2S81 0...8191 2730
Saglama toplami, SGR2 2582 0...8191 2730
Saglama toplami, SGR3 2S83 0...8191 2730
Saglama toplami, SGR4 2584 0...8191 1365
Saglama toplami, SGR5 2S85 0...8191 1365
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Degisken Grup/Kana |Ayar araligi Varsayil Musteri
12 (R, P) an ayar ayarl
Saglama toplami, SGR6 2586 0...8191 0
Saglama toplami, SGR7 2S87 0...8191 0
Saglama toplami, SGR8 2588 0...8191 0
Saglama toplami, SGL1 2591 0...16383 0
Saglama toplami, SGL2 2592 0...16383 0
Saglama toplami, SGL3 2593 0...16383 0
Saglama toplami, SGL4 2594 0...16383 0
Saglama toplami, SGL5 2595 0...16383 0
Saglama toplami, SGL6 2596 0...16383 0
Saglama toplami, SGL7 2597 0...16383 0
Saglama toplami, SGL8 2598 0...16383 0
Tablo 7.-3 Kontrol parametreleri
Degigken Parametre |Ayar araligi Varsayil Musgteri
(kanal 0) an ayar ayarlari
Ag frekansi V104 50 veya 60 Hz 60 Hz
Trip devre siipervizyon V113 0/1 0
Nominal gerilim V134 0=100V 0
1=110V
2=115V
3=120V
Rélenin veri iletisim adresi V200 1...254a, 1
SPA igin veri transfer hiz V201 4,8/9,6 9,6
Arka iletisim protokoli V203 0 =SPA
1=IEC 103
2 = Modbus RTU
3 = Modbus
ASCII
Baglanti tipi segimi V204 0/1 0
(dongu/yildiz)
Hat bekleme durumu segimi V205 0/1 0
(1s1k kapali/ 1s1k agik)
Arka iletisim moduli V206 1/0 0
etkin/devre disi
a) DNP 3.0 hari¢ tim protokoller igin.
Tablo 7.-4 Ariza kaydedici parametreleri
Degigken Parametre |Ayar araligi Varsayil Musgteri
(kanal 0) an ayar ayarlari
Ornekleme hizi M15 800/960 Hz 800/960 Hz
400/480 Hz
50/60 Hz
istasyon kimligi/tinite M18 0...9999 0
numarasi
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Degisken Parametre |Ayar araligi Varsayil Musteri
(kanal 0) an ayar ayarlari
istasyon adi M20 Maks 16 -ABB-
karakter
Analog kanal dénisum M80, M81, [Faktor 0.00... 0.01, VT
faktor ve birimleri M82 600, birim (V, kV),
orn. 20.0 kV
Analog kanal déntisim M83 Faktor 0.00... 0.01, VT
faktor ve birimleri 600, birim (V, kV),
orn. 20.0 kV
Dahili tetikleme sinyallerin V236 0...4095 2730
saglama toplami
Dahili tetikleme sinyali ucu V237 0...4095 0
Dahili sinyal depolama V238 0...4095 2798
maskesi saglama toplami
Yilizde olarak tetikleme sonrasi V240 0...100% 50
Harici tetikleme V241 0..31 0
sinyalinin saglama
Harici tetikleme sinyali ucu V242 0..31 0
Harici sinyal depolama V243 0..31 0

maskesi saglama toplami
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Kisaltmalar

Kisaltma Aciklama

ASCII Bilgi Aktarimi icin Amerikan Standart Kodu

AWG Amerikan tel 6lgegdi

CBFAIL Kesici ariza koruma

CBFP Kesici ariza koruma

CD Degisim tespiti; kompakt disk

CPU Merkezi iglemci Unitesi

CRC Déngusel fazlalik denetimi

DI Dijital giris

EEPROM Elektriksel Olarak Silinebilir Programlanabilir Salt Okunur
Bellek

EMC Elektromanyetik uyumluluk

EPA Geligmis Performans Mimarisi

ER Olay kayitlari

FR Ariza kaydi

Gl Genel sorgulama

HMI insan makine arayiizii

HR Tutma kaydi

IDMT invers sabit minimum zaman karakteristigi

IEC Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu

IEC_103 Standart IEC 60870-5-103

IED Akilli elektronik cihaz

IEEE Elektrik ve Elektronik Miihendisleri Enstitlist

IR Giris kaydi

IRF ic réle arizasi

ISO Uluslararasi Standardizasyon Kurumu

LCD Likit kristal ekran

LED Isik yayici diyot

LRC Uzunlamasina fazlalik denetimi

MP Dakika darbe

MSB En 6nemli bit

NACK Olumsuz alindi

NC Normalde kapali

NO Normalde agik

NPS Negatif bilesen

(o] Aclik Sistem Ara Baglantisi

PC Kisisel bilgisayar

PCB Baskili devre semasi

PLC Programlanir mantik denetleyicisi

uQ Gug ¢ikisl, proses nesneleri

RMS Ortalama karekdk

RTU

Uzaktan terminal Unitesi
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SGB Dijital girisler i¢in anahtar grubu

SGL LED'ler i¢in anahtar grubu

SGR Cikis kontaklari igin anahtar gruplari

SO Sinyal cikigi

SP Saniye darbe

SPA ABB tarafindan gelistirilen veri iletisim protokoli
TCS Acma devresi denetimi

UDR Kullanici tanimli kayitlar

UR istenmeyen raporlama

VT Gerilim trafosu
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